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La présente invention a pour objet une montre à répétition 
dont la totalité du mécanisme de répétition est portée par un bâti 
indépendant se fixant à la platine du mouvement. 

De telles montres sont connues en soi. Elles présentent Гауап- 
tage que le mécanisme de répétition peut être réalisé à part, 
formant un tout, qui se monte comme tel sur le bâti du mouve- 
ment, et qui, lors d'éventuels rhabillages, peut également être 
. séparé de celui-ci sans que ses éléments propres aient à être 
démontés. 

L'un des problèmes que pose une telle disposition réside dans 
les moyens de prise de force assurant la liaison entre le mouve- 
ment et les organes rotatifs du mécanisme de sonnerie. 

Dans certaines dispositions connues, ce problème a été résolu 
en montant les deux colimaçons, de minutes et d'heures, du 
mécanisme de sonnerie, respectivement sur la chaussée et sur la 
roue à canon des heures du mouvement. Cette disposition pré- 
sente l'inconvénient que ce n'est pas la totalité du mécanisme de 
sonnerie qui peut étre montée et démontée comme un tout, mais 
la plus large partie de celui-ci à l'exception cependant desdits 
colimaçons. 

Le but de la présente invention est de fournir un tel méca- 
nisme dont les moyens de prise de force permettent son montage 
et son démontage réellement comme un tout. 

А cet effet, la montre à répétition suivant l'invention est 
caractérisée par le fait que le bâti du mécanisme de répétition 
porte, en son centre, une chaussée supplémentaire s’engageant sur 
la chaussée du mouvement, des moyens à saillie et creusure 
assurant la liaison, par simple engagement, entre la chaussée du 
mouvement et la chaussée supplémentaire, cette dernière portant | 
une roue servant d’organe de prise de force pour l’entraînement 
dau moins un colimaçon du mécanisme de sonnerie. 

Le dessin représente, à titre d'exemple, une forme d'exécution 
de l'objet de l'invention. 

La fig. 1 est une vue en plan d'une montre-bracelet à répéti- 
tion. 

La fig. 2 en est une coupe schématique axiale, à plus grande 
échelle, suivant la ligne II-II de la fig. 1. 

La fig. 3 est une vue en plan du mécanisme de sonnerie de 
cette montre, en position de repos, à plus grande échelle. 

La fig. 4 est une vue en plan analogue à celle de la fig. 3, le 
mécanisme étant représenté en position de travail. 

La fig. 5 est une coupe suivant la ligne V-V de la fig. 3, à 
échelle agrandie. 

La fig. 6 est une coupe suivant la ligne VI-VI de la fig. 3, à 
échelle agrandie. 

La fig. 7 est une coupe suivant la ligne VII-VII de la fig. 3, à 
échelle agrandie. 

La fig. 8 est une coupe suivant la ligne УШ-УШ de la fig. 4, à 
échelle agrandie. 

Les fig. 9 et 10 sont des vues en plan de deux détails du méca- 
nisme, à échelle agrandie, et 

la fig. 11 est une vue schématique en plan d'une partie du 
mécanisme. 

La montre-bracelet représentée, désignée d'une facon générale 
par 1 (fig. 1) comprend une boîte formée d'une carrure-lunette 2, 
d'un fond vissé 3 et d'une glace 4, dans laquelle est logé le mouve- 
ment, désigné par 5, ainsi qu'un mécanisme de sonnerie à répéti- 
tion dont la cage, ou module, désignée par 6, qui porte la totalité 
des organes dudit mécanisme, est fixée dans la carrure 2 par des 
clés 7 (fig. 2). Cette cage est constituée par une plaque de base 8 et 
par un pont 9 et supporte le mouvement 5, la plaque de base 8 
étant fixée à la platine du mouvement, désigné par 10 aux fig. 2 
et 5. 

Le dispositif de sonnerie comprend deux timbres superpo- 
sés 11 et 12, en arc de cercle (fig. 3 et 4), de longueurs différentes, 
de facon que leurs tonalités le soient aussi, qui s'étendent le long 
de la périphérie de la plaque de base 8 du module de sonnerie. Ces 
timbres sont constitués par des piéces d'acier à ressort découpées 
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et trempées, fixées à la plaque 8. Des marteaux de sonnerie, 

coopérant respectivement avec les deux timbres 11 et 12, sont 

constitués par deux rondelles 13 et 14, de métal dur et lourd (Tu), 
chassées dans deux bascules 15 et 16, respectivement, oscillant 
indépendamment l'une de l'autre sur un arbre commun 17. Ce 
dernier est supporté par la plaque de base 8 et par le pont 9 du 
module de sonnerie. 

Les deux marteaux 13 et 14 sont soumis à l'action de deux 
ressorts de butée 18, pouvant tourner sur un tourillon 19 porté 
10 par le bâti, et qui coopèrent chacun avec l'une de deux che- 

villes 20 portées chacune par l'une des bascules 15 et 16. Deux 
excentriques 21 permettent d'agir chacun sur l'un des deux res- 
sorts de butée 18 pour régler leur position. Ces ressorts consti- 
tuent des butées élastiques qui maintiennent, au repos, les mar- 

15 teaux 13 et 14 à une légère distance chacun d'un renflement lla, 
respectivement 12a, que présentent les timbres 11 et 12 (fig. 3, 4 
et 8), renflements que viennent frapper les marteaux lorsqu'ils 
sont en fonction. Chaque cheville 20 est en outre soumise à 
l'action d'un ressort de frappe 22 dont un seul est visible au dessin 

20 (fig. 3 et 4). 

Les marteaux 13 et 14 sont actionnés respectivement par deux 
rochets 23 et 24 qui, lorsqu'ils tournent dans le sens des aiguilles 
de la montre, agissent par leur denture en dents de loup sur les 
deux bascules 15 et 16, respectivement, pour les déplacer à 

25 l'encontre de l'action de leur ressort de frappe respectif 22. Ce 
ressort agit alors sur la bascule correspondante pour amener le 
marteau que porte celle-ci à frapper le timbre en regard duquel il 
est placé. 

Les deux rochets 23 et 24 sont solidaires l'un de l'autre et 

30 solidaires d'un pignon d'entrainement 25 (fig. 5 et 7) avec lequel 

coopére un secteur denté 26a d'un levier de sonnerie 26 articulé au 

centre du mouvement sur un canon 27 porté par la plaque de 

base 8 de la cage du module de sonnerie. 

Les déplacements du levier de sonnerie 26 sont produits 
manuellement par un poussoir 28 (fig. 1) agissant, dans la direc- 
tion de la fléche 29 (fig. 4), sur une bascule 30 articulée en 31 sur 
la platine 8 et qui est reliée, par une bielle 32, au levier de sonne- 
rie 26 articulé sur elle en 33. Un ressort de rappel 34, constituant 
le ressort de sonnerie, agit sur la bascule 30 en prenant appui sur 
l'axe d'articulation 35 reliant cette derniére à la bielle 32 pour 
rappeler l'ensemble constitué par cette bascule 30, la bielle 32 et le 
levier de sonnerie 26 dans leur position de repos représentée à la 
fig. 3. Une pression exercée sur le poussoir 28 fait ainsi tourner le 
levier 26 daris le sens des aiguilles d'une montre, armant le res- 
sort 34. Le retour du levier 26, sous l'effet du ressort 34, assure 
l'entrainement des rochets de sonnerie 23 et 24 dans le sens des 
aiguilles d'une montre, ce qui a pour effet, ces rochets fonction- 
nant à l'instar de roues d'échappement, d'actionner les bas- 
cules 15 et 16 des marteaux de sonnerie 13 et 14. 

L'amplitude des déplacements du levier de sonnerie 26 et, par 
conséquent, le nombre de coups que frappe chaque marteau, est 
déterminée par deux cames en colimaçon 36 et 37 dont la pre- 
miére constitue une butée marquant la fin de la course d'armage 
du levier 26 qui porte une cheville 38 coopérant avec ledit colima- 
con, et dont la seconde constitue une butée de fin de course de 
retour du levier qui présente un doigt 26b coopérant avec ledit 
second colimaçon. Le colimaçon 36 détermine le nombre d'heures 
que frappe le marteau 13, commandé par le rochet des heures 23, 
lequel est à vingt-trois dents. A cet effet, ce colimacon 36 présente 
douze surfaces de portée 36a situées à des distances différentes de 
son centre et qui, selon la position angulaire qu'occupe ledit 
colimaçon, laquelle dépend, comme cela sera indiqué plus loin, de 
l'heure qu'il est, coopérent successivement avec la cheville 38. 
Quant au colimacon 37, il détermine le nombre de coups, pour 
des périodes s'échelonnant de cinq en cinq minutes, que frappe le 
marteau 14 commandé par le rochet des minutes 24, à onze dents. 
A cet effet, ce colimacon 37 présente également douze surfaces de 
portée, désignées par 37a, avec lesquelles coopére successivement, 
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selon la position angulaire qu'occupe le colimagon 37, le 
doigt 26b du levier 26. 

Chacun des rochets ne présente des dents que sur une partie de 
sa circonférence (fig. 9), la position angulaire relative des parties 
dentées des deux rochets étant telle que, lorsque ceux-ci sont 
entraînés, le rochet 23 actionne tout d’abord le marteau 13 pour 
la sonnerie des heures á partir du point de départ de la course de 
retour du levier de sonnerie 26, déterminé par celle des surfaces de 
portée 36a du colimacon 36 contre laquelle la cheville 38 est venue 
buter. Ce sont ensuite les deux marteaux, 13 et 14, actionnés 
respectivement par les rochets 23 et 24, qui fonctionnent alterna- 
tivement pour la sonnerie des 5 minutes, ceci au cours de la 
seconde partie de la course de retour du levier 26, jusqu’à un 
point déterminé par l'arrêt du doigt 26b de ce levier contre l'une 
ou l’autre des surfaces de portée 37a du colimaçon 37. 

L’entrainement des colimaçons s’effectue à partir du rouage 
du mouvement. Á cet effet, le canon 27 porté par la platine 8 du 
module de sonnerie est traversé par une chaussée supplémen- 

“taire 39 coiffant la chaussée ordinaire du mouvement, désignée 
par 40 (fig.-5). Cette chaussée supplémentaire est entraînée par 
une cheville 41 portée par un plateau 42, chassé sur la chaus- 
sée 40, et qui s’engage dans une encoche radiale 43 ménagée dans 
une embase 39a que présente la chaussée supplémentaire 39. Cette 
dernière est munie d'un pignon 39b coopérant avec la roue du 
mobile de minuterie, non représenté car situé en dehors du plan 
de la fig. 5. La roue à canon des heures, désignée par 44, est 
engagée sur la chaussée supplémentaire 39. Une roue 45 est calée 
sur la chaussée supplémentaire 39 et engrène avec une roue 46, de 
même nombre de dents, coaxiale au colimaçon des minutes 37. 
Ainsi, cette roue 46 tourne à la même vitesse que la roue 45, c'est- 
à-dire à raison d’un tour par heure, vitesse à laquelle tourne 
également le colimaçon des minutes 37. 

Comme, au repos du mécanisme de sonnerie, c’est-à-dire dans 
la position représentée à la fig. 3, le doigt 26b du levier de sonne- 
rie 26 est en permanence en appui contre le colimacon des 
minutes 37, il est nécessaire que celui-ci puisse ne pas être entraîné 
en permanence par la roue 46 et que, lorsqu'il l'est, il occupe une 
position angulaire bien déterminée par rapport à celle-ci. En 
conséquence, la liaison entre la roue 46 et le colimaçon 37 est 
assurée par un mécanisme à rattrapante, connu en soi (fig. 3, 4, 5 
et 10). A cet effet, l'arbre 47 du colimaçon 37 porte un cœur 48 
avec lequel coopére un levier de rattrapante 49 articulé en 50 sur 
un plateau 5] monté fou sur ledit arbre 47. Une cheville 52 portée 
par le plateau 51 traverse une ouverture 53 de la roue 46 et, par 
conséquent, est entraînée par cette dernière. Le levier de rattra- 
pante 49 est soumis à l'action d'un ressort de rappel 54 qui le 
maintient en permanence appliqué contre le coeur 48 solidaire du 
colimaçon 37. Il résulte de cet agencement que, lorsque le 
doigt 26b du levier de sonnerie 26 est en appui sur le colima- 
con 37, il retient ce dernier qui cesse alors de tourner. La roue 46 
poursuit cependant sa rotation, entraínant, par la cheville 52 et le 
plateau 51, le levier de rattrapante 49 dont l'extrémité 49a glisse 
alors sur le cœur 48. Aussitôt que le doigt 26b quitte le colima- 
con 37, lorsqu'une pression est exercée sur le poussoir 28, action- 
nant ainsi le levier de sonnerie 26, le coeur 48 est entraíné par la 
pression qu'exerce sur lui le levier de rattrapante 49, sous l'effet 
de son ressort de rappel 54, ce qui raméne ce coeur, et par consé- 
quent le colimacon 37, dans la position angulaire qu'il aurait 
occupée s'il n'avait pas été retenu par le doigt 26b du levier 26. 

- L'entrainement du colimaçon des heures 36 s'effectue pas à 
pas, à raison d'un pas par heure, au moyen d'une roue en 
étoile 55 avec laquelle coopére un doigt d'entrainement 51a (fig. 3, 
4, 5 et 10) que présente le plateau 51 d'entrainement du colima- 
con 37. Un sautoir 56, soumis à l'action d'un ressort de rappel 57, 
coopére avec la roue en étoile 55 pour assurer la stabilité de ses 
positions successives. 

Il est à remarquer que la portée du colimaçon 37 située le plus 
à l'extérieur de celui-ci, désignée par 37a’, avec laquelle coopére 
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précisément le doigt 26b dans la position représentée à la fig. 3, et 
qui correspond à la sonnerie des 55’, est plus courte que les autres 
portées 37a du colimaçon, du fait que cette portée 37a a été © 
réduite de l'épaisseur du doigt 26b du levier de sonnerie 26. Dés 

5 lors, il existe un risque que le doigt 26b entre en contact avec la 
portée 37a' à l'extrémité de celle-ci et fasse légérement tourner le 
colimaçon 37, pour tomber alors sur la portée 37a", correspon- 
dant à 0’. Afin d'éviter ce risque, le trou 53 ménagé dans la 
roue 46 pour le passage de la cheville 52 est dimensionné de façon 

1оЧие cette cheville le traverse avec jeu. Un ressort de rappel 58 
maintient normalement la cheville 52 dans la position représentée 
à la fig. 4. Cependant, lorsque, une fois par heure, le doigt 51a du 
plateau 51 coopére avec la roue en étoile 55 du colimagon 36, . : 
pour faire avancer celui-ci, le sautoir 56 termine le saut de la roue 


. ¡sen étoile 55 et pousse le doigt 51a dans la position représentée à la 


fig. 3, dans le sens indiqué par la fléche 59, ce qui produit un léger 

déplacement angulaire du plateau 51 et, par conséquent, du levier 

de rattrapante 49, du cœur 48 et du сойтасоп 37. П en résulte 

que le doigt 26b du levier 26 ne risque pas d'atteindre la por- 
„tee 37a’ du colimaçon 37 au voisinage immédiat de l'extrémité de 
celle-ci. Lorsque le plateau 51 poursuit sa rotation dans le sens 
contraire à celui des aiguilles de la montre, le colimagon 37 
retourne à sa position normale sous l'effet du ressort de rappel 58 
agissant sur la cheville 52. - 

Le dispositif de sonnerie comprend en outre un régulateur de . 
vitesse de la cadence de la sonnerie, connu sous le nom de «vite et 
lent» (fig. 3, 4 et 7) entrainé par un rouage comprenant une 
roue 60, coaxiale aux rochets de sonnerie 23 et 24, un mobile 61- 
62, un mobile 63-64 et un pignon 65 solidaire d'un plateau 66 
3o portant deux masselottes excentriques 67. Ce train d'engrenages 

est supporté par une cage comprenant une plaque de base 68 et un 
pont 69 percé d'un trou 70 dans lequel sont partiellement enga- 
gées les masselottes 67. Lorsque la sonnerie fonctionne, le pla- | 
teau 66 est entraîné en rotation et ses masselottes 67, pivotées - 
3s en 71 sur le plateau (fig. 7), tendent à s'écarter l'une de l'autre et à 
venir frotter sur la paroi latérale de l'ouverture 70 du pont 69, 
produisant ainsi un effet de freinage. 
Il est à remarquer que, pour éviter que le régulateur de vitesse 
«vite et lent» soit entrainé lors de Ia course du levier 26 servant à 
40 l'armage du ressort de sonnerie 34, lorsqu'une pression est exercée 
sur le poussoir 28, la liaison entre le rochet supérieur 23 et la 
roue 60 du train d'engrenages entrainant le régulateur de vitesse 
est assurée par un accouplement à roue libre (fig. 9) comprenant 
un organe de liaison 72 monté rotativement sur une rondelle 
as excentrique 73 solidaire en rotation de la roue 60. Cet organe de 
liaison 72 est logé dans une noyure 74 ménagée dans le rochet 23 
pour coopérer, par coincement, dans un sens de rotation seule- 
ment, avec la paroi latérale de ladite noyure. Un ressort de rap- 
pel 75 agit sur cet organe 72 pour le maintenir en contact avec 
so ladite paroi latérale de la noyure. | i 
Afin d'éviter que, par une pression incompléte sur le pous- 
soir 28 de commande de la sonnerie, on produise une sonnerie 
inexacte, le mécanisme comporte un dispositif, fonctionnant par 
«tout ou rien», tel que la sonnerie ne puisse se déclencher que si - 
55 le poussoir 28 a été pressé à fond de course, amenant le levier de 
sonnerie 26 à fond de course également. A cet effet, le báti du 
train d'engrenages conduisant au régulateur de vitesse, constitué 
par la plaque 68 et le pont 69, est articulé en 76 (fig. 3 et 4) sur la 
plaque de base 8 du module de sonnerie. 

Ce báti 68-69 fonctionne alors comme une bascule et vient 
occuper, en se déplacant dans le sens de la fléche 77 (fig. 4) sous 
l'effet du couple résistant qu'offrent les rochets 23 et 24 lorsqu'ils 
sont entraînés par le secteur denté 26a du levier de sonnerie 26, 
une position éclipsée dans laquelle les rochets ne sont alors plus à 
es méme d'actionner les bascules 15 et 16 des marteaux de sonne- - 

rie 13 et.14 (fig. 3). Une bascule de retenue 78 (fig. 3, 4 et 11), 
articulée en 79 sur la platine 8 du module de sonnerie, et qui est 
soumise à l'action d'un ressort-sautoir 80, agit sur un bec 68a de 
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la bascule 68 pour maintenir celle-ci dans la position représentée à 
la fig. 4 dans laquelle les rochets 23 et 24 sont inopérants. 

Afin de libérer la bascule 68, qui est également soumise à 
l'action du ressort de rappel 80, lorsque le levier de sonnerie 26 est 
à fin de course, le colimaçon 36 et sa roue en étoile 55 sont portés 
par une bascule 81, articulée en 82 sur la plaque 8, qui se déplace 
dans la direction de la flèche 83 (fig. 4). Lorsque la cheville 38 du 
levier de sonnerie 26 vient heurter l’une ou l’autre des surfaces de 
portée 36a du colimaçon 36, la bascule 81 est déplacée dans le 
sens des aiguilles de la montre, ce qui l'améne à heurter une butée 
réglable 84, constituée par un excentrique, portée par la bascule 
de retenue 78, faisant tourner celle-ci dans le sens contraire aux 
aiguilles de la montre, ce qui dégage cette bascule de retenue du 
bec 68a de la bascule 68. Cette dernière est ainsi libérée et, sous 
Paction de son ressort de rappel 80, elle revient dans sa position 
de travail dans laquelle les rochets 23 et 24 sont aptes à actionner 
les bascules de sonnerie 13 et 14. 

Il est à remarquer que, lors de ce retour de la bascule 68 en 
position de travail, celle-ci heurte un nez 78a que présente la 
bascule de retenue 78, ce qui amène celle-ci dans une position 
préparatoire (fig. 3) dans laquelle elle est en appui contre le 
bec 68a de la bascule 68, sous l'effet du sautoir 80 qui est armé, 
prête à passer sous ce bec 68a lorsqu'une nouvelle pression sera 
exercée sur le poussoir 28 d'appel de la sonnerie. Simultanément, 
le retour de la bascule 68 en position de travail raméne, par 
l'intermédiaire de la butée excentrique 84 portée par la bascule 78, 
la bascule 81, portant le colimacon 36 et la roue en étoile 55, dans 
sa position normale, dans laquelle le colimacon 36 est prêt à 
nouveau à servir de butée d'arrét à la cheville 38 du levier 26. 

Le présent mécanisme a, entre autres, l'avantage de pouvoir se 
monter sur un mouvement ordinaire de montre sans nécessiter 
d'autres transformations de celui-ci que la suppression de la roue 
à canon des heures et du mobile de minuterie, et l'adjonction, à sa 
chaussée 40, du disque 42 portant la cheville 41 servant à 
l'entrainement de la chaussée supplémentaire 39, laquelle appar- 
tient déjà au module de sonnerie. 

Dans l'exemple représenté, la montre est mécanique, étant 
cependant entendu que le présent mécanisme de répétition pourra 
s'appliquer non seulement à une montre mécanique, voire à 
remontage automatique, mais encore à une montre électro- 
mécanique ou méme électronique, à quartz ou autre. 


REVENDICATION 


Montre à répétition, dont la totalité du mécanisme de répéti- 
tion est portée par un báti indépendant se fixant à la platine du 
mouvement, caractérisée par le fait que ledit báti porte, en son 
centre, une chaussée supplémentaire s'engageant sur la chaussée 
du mouvement, des moyens à saillie ct creusure assurant la liai- 
son, par simple engagement, entre la chaussée du mouvement et la 
chaussée supplémentaire, cette derniére portant une roue servant 
d'organe de prise de force pour l'entraînement d'au moins un 
colimacon du mécanisme de sonnerie. 


SOUS-REVENDICATIONS 


1. Montre suivant la revendication, caractérisée par le fait que 
la chaussée du mouvement est solidaire d'un plateau portant une 
cheville axiale s'engageant dans une encoche radiale que présente 
la chaussée supplémentaire, de facon que soit assurée la liaison 
entre ces deux chaussées. 

2. Montre suivant la revendication, à répétition des heures et 
des minutes, comprenant deux colimacons, l'un pour les heures et 
l'autre pour les minutes, caractérisée par le fait qu'un levier de 
commande de la sonnerie oscille entre deux positions extrémes 
limitées l'une par l'un des deux colimaçons et l'autre par l'autre, 
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de manière que le nombre des coups de l'une des sonneries soit 
déterminé par la position de départ de la course de retour dudit 
levier, aprés armage du ressort de sonnerie, alors que le nombre 
des coups de la seconde sonnerie est déterminé par la position de 
la fin de la course de retour dudit levier. 

3. Montre suivant la revendication et la sous-revendication 2, 
caractérisée par le fait que le second colimaçon, sur lequel ledit 
levier vient en appui à la fin de sa course de retour, est entraîné 
par le mouvement par l'intermédiaire d'un mécanisme à rattra- 
pante de facon que ce colimacon puisse rester immobile tant que 
ledit levier est en appui sur lui et soit libéré aussitót que le levier 
est actionné, pour revenir dans la position angulaire qu'il aurait 
occupée s'il avait été entraîné en permanence par le mouvement. 

4. Montre suivant la revendication et la sous-revendication 1, 


15 caractérisée par le fait qu'elle comprend deux rochets de sonnerie, 
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solidaires l'un de l'autre, dont la denture d'au moins l’un d'eux ne 
s'étend que sur un secteur inférieur à 360°, dans une position 
relative telle que l'un de ces rochets actionne un premier marteau 
de sonnerie dans une première partie de la course de retour du 
levier, à partir de sa position de départ, puis que les deux rochets 
actionne les deux marteaux de sonnerie, alternativement, dans une 
seconde partie de la course de retour du levier s'étendant jusqu'au 
moment ou le levier achéve sa course. 

5. Montre suivant la revendication et les sous-revendications 1 
et 4, caractérisée par le fait que lesdits rochets sont portés par une 
bascule agencée de facon que, lorsque le levier de sonnerie est 
actionné manuellement, la résistance à la rotation desdits rochets 
provoque un déplacement de ladite bascule l'amenant dans une 
position éclipsée, dans laquelle les rochets sont inopérants, étant 
dégagés des marteaux de sonnerie, la bascule étant maintenue 
dans ladite position éclipsée, à l'encontre de l'action d'un ressort 
de rappel, par un organe mobile de retenue agencé de facon à étre 
actionné par le levier de sonnerie, à la fin de sa course d'armage, 
pour libérer ladite bascule qui, sous l'effet de son ressort de 
rappel, retourne dans sa position de travail dans laquelle les 
rochets sont aptes à actionner les marteaux de sonnerie. 

6. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 1, 4 et 5, caractérisée par le fait que le colimaçon contre * 
lequel le levier de sonnerie vient buter en fin de course d'armage 
est porté par une bascule actionnant ledit organe mobile de 
retenue de la bascule portant les rochets, de façon que le déplace- 
ment de la bascule portant ledit colimacon, en fin de course 
d'armage du levier de sonnerie, libére la bascule portant les 
rochets. 

7. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 1, 4, 5 et 6, caractérisée par le fait que l'organe mobile de 
retenue de la bascule portant les rochets est constitué par une 
bascule soumise à l'action d'une part d'un ressort-sautoir et 
d'autre part de la bascule portant les rochets et de la bascule 


50 portant le colimacon, l'agencement étant tel que, lorsque la 
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bascule portant les rochets est amenée dans sa position éclipsée, 
dans laquelic les rochets sont inopérants, sous l'effet du couple 
produit par la course d'armage du levier de sonnerie, le sautoir 
amène ladite bascule de retenue dans la position dans laquelle elle 
coopére avec ladite bascule portant les rochets, pour empêcher 
celle-ci de retourner à sa position dans laquelle les rochets sont 
opérants, alors que, lorsque la bascule portant le colimaçon est 
actionnée par le levier de sonnerie, à la fin de la course d'armage 
de celui-ci, cette bascule agit sur la bascule de retenue pour la 
dégager de la bascule portant les rochets et libérer celle-ci, la 
bascule portant les rochets agissant, lors de son retour dans la 
position dans laquelle les rochets sont opérants, sur la bascule de 
retenue pour Гатепег dans une position préparatoire, dans 
laquelle le sautoir est armé, telle qu’à la manœuvre suivante du 


65 levier de sonnerie elle soit prête à coopérer à nouveau avec la 


bascule portant les rochets pour la retenir dans sa position éclipsée. 
8. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 1, 4 et 5, caractérisée par le fait que la bascule portant les 
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rochets porte un train d’engrenages, relié auxdits rochets, aboutis- 
sant á un régulateur de vitesse de la cadence de la sonnerie. 


9. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 1, 4, 5 et 8, caractérisée par le fait que la liaison entre les 
rochets et ledit train d'engrenages est assurée par un accouple- 
ment à roue libre de manière que ledit train d’engrenages, et par 
conséquent le régulateur de vitesse, ne soient pas entraînés lors de 
la course d’armage du levier de sonnerie mais seulement lors de sa 
course de retour. 


10. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 2 et 3, caractérisée par le fait que le colimaçon avec lequel 
coopère le levier de sonnerie à la fin de sa course d’armage sert à 
la détermination de la sonnerie des heures alors que le colimaçon 
avec lequel coopère le levier de commande à la fin de sa course de 
retour sert à la détermination de la sonnerie des minutes, le 
premier desdits colimaçons étant solidaire d’une roue en étoile, 
soumise à l’action d’un ressort-sautoir, avec laquelle coopère, une 
fois par heure, un doigt d'entraînement solidaire du second 
desdits colimaçons, lequel fait un tour par heure. 
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11. Montre suivant la revendication et les sous-revendica- 
tions 2, 3 et 10, caractérisée par le fait que le doigt coopérant avec 
la roue en étoile solidaire du colimaçon des heures est entraîné, 
avec un jeu angulaire rattrapé par un ressort de rappel, par une 

s roue faisant un tour par heure et qui assure en outre l'entraine- 
ment, par l'intermédiaire dudit mécanisme à rattrapante, du 
colimacon des minutes, le tout de maniére qu'à chaque avance du 
colimacon des heures, sous l'action du doigt de commande coopé- 
rant avec la roue en étoile solidaire dudit colimagon, cette roue en 

16 étoile, sous l'effet de son ressort-sautoir, produise, en achevant 
son saut, un déplacement du doigt de commande décalant le | 
colimaçon des minutes, dont est solidaire ledit doigt, ce qui assure 
une sécurité évitant que le levier de sonnerie, en prenant appui sur 
la portée du colimaçon des minutes correspondant à 0 mn, ne 

15 risque de déplacer ce colimaçon et de venir retomber sur la portée 
correspondant à 55 mn. | 

12. Montre suivant la revendication, caractérisée par le fait 
qu'elle comprend deux marteaux de sonnerie constitués chacun 
par une bascule articulée sur le bâti et qui est lestée par une 

2 rondelle de métal dur et lourd. 
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62) Verrou de commande d'une montre. 


6) Il comprend un verrou extérieur (7) coulissant sur la 

surface externe (2) de la boîte (3) de montre relié méca- 
niquement par une ouverture (9) pratiquée dans la boîte de 
montre à un verrou intérieur (10). Un joint (12) est disposé 
entre le verrou intérieur (10) et la paroi (11) de la boîte de 
montre (3). Des moyens de blocage (16) sont déplaçables 
par rapport au verrou extérieur (7) entre une position pour 
laquelle le joint (12) est comprimé et une position pour 
laquelle ce joint n’est pas comprimé. 
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REVENDICATIONS 
1. Verrou de commande d'une fonction manuelle d'une 
montre compliquée comprenant un verrou extérieur coulis- 
sant sur la surface externe de la boîte de montre relié 
. mécaniquement par une ouverture pratiquée dans la boîte de 
montre à un verrou intérieur commandant la fonction 
désirée, caractérisé par le fait qu'un joint est disposé entre le 
verrou intérieur et la paroi de la boîte de montre et par le fait 
que des moyens de blocage sont déplaçables par rapport au 
verrou extérieur entre une position pour laquelle le joint est 1 
` comprimé et une position pour laquelle ce joint n'est pas 
comprimé; le verrou extérieur étant déplaçable par rapport à 
la boîte de montre dans cette dernière position alors qu'il ne 
l'est pas dans la première position desdits moyens de 
blocage. 1 

2. Verrou selon la revendication 1, caractérisé par le fait 
que la liaison entre les verrous intérieur et extérieur est 
constituée par une vis vissée à fond dans le verrou extérieur 
et prenant appui sur le verrou intérieur par l'intermédiaire 
d'un joint O-ring. 

3. Verrou selon la revendication 2, caractérisé par le fait 
que le verrou extérieur comporte un logement axial prolongé 
par des guides et par le fait qu'un organe de blocage coulisse 
entre ces guides et dans ce logement; cet organe de blocage 
comportant une ouverture allongée axiale donnant passage à 2 
la vis reliant les deux verrous et par le fait que cet organe de 
blocage comporte une partie épaisse située partiellement au 
moins entre les guides du verrou extérieur, reliée à une partie 
de plus faible épaisseur par au moins une rampe. 

4. Verrou selon la revendication 3, caractérisé par le fait 
que l'extrémité de l'organe de blocage située dans le 
logement du verrou extérieur comporte une butée déplaçable 
entre une position pour laquelle elle est en contact avec le 
verrou extérieur et une position pour laquelle elle est en 
contact avec un patin en matière synthétique autolubrifiant, 
situé autour de la vis entre le verrou extérieur et l'organe de- 
blocage. 


Uu 


4 
| DESCRIPTION 
Dans les montres compliquées et notamment celles 
munies d’une répétition à commande manuelle de la sonnerie 
il est nécessaire de prévoir comme organe de commande 


manuelle, émergeant hors de la boite de montre, un verrou 45 


. coulissant entre deux positions pour permettre d’actionner 
de l'extérieur de la boite le mécanisme de répétition. 

Les systémes de commande de ce type existants ne sont 
pas étanches ni résistants à l'eau car la course du verrou 
glissant est relativement longue ce qui nécessite une grande 
ouverture dans la boite de montre. 

La présente invention a pour objet un verrou pour la 
commande d'une fonction d'une montre compliquée tendant 
à remédier aux inconvénients précités et présentant les 
caractéristiques décrites et revendiquées ci-aprés prises sépa- 
rément ou en combinaison. 

Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre 
d'exemple une forme d'exécution du verrou de commande 
selon l'invention. 

La figure 1 est une coupe perpendiculaire à la paroi dela 6 
boite de montre illustrant le verrou de commande. 

La figure 2 est une vue de dessous du verrou extérieur. 

La figure 3 est une vue de dessus du verrou intérieur. 

La figure 4 est une coupe transversale du verrou 
intérieur. 

La figure 5 est une vue de dessus d'un organe de blocage. 

Le verrou de commande illustré au dessin est un verrou 
étanche ou au moins résistant à l'eau. Il comporte un verrou 
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extérieur 1 coulissant sur la surface extérieure 2 de la paroi 3 
de la boite de montre. Ce verrou extérieur 1 comporte une 
partie pleine 4 sur la gauche et. une rainure centrale 5 
formant un logement 6 sous la partie supérieure 7 de ce 
verrou extérieur. Cette partie supérieure 7 du verrou exté- 
rieur présentant une longueur inférieure à celle du verrou 
celui-ci se termine par deux guides 8 à son extrémité droite 
bordant la rainure centrale 5 qui est à cet endroit ouverte. La 
surface inférieure de ce verrou extérieur 1 épouse la forme de 
la surface extérieure 2 de la paroi 3 de la montre et les formes 
de ces surfaces sont telles qu'un glissement relatif du verrou 
sur la boite puisse avoir lieu. 

La longueur du verrou extérieur est au moins égale mais 
généralement supérieure; environ le double, de la longueur 
d'une ouverture 9 pratiquée dans la paroi 3 de la boite de 
montre. 

Ce verrou de commande comporte encore un verrou 
intérieur 10 appliqué contre la paroi interne 11 de la paroi 3 
de la boite de montre par l'intermédiaire d'un joint 12. Ce 
joint peut étre en néopréne ou tout autre matiére synthétique 
ou naturelle présentant les qualités requises, rigidité, sou- 
plesse et compressibilité voulues pour un joint. 

Le verrou intérieur 10 comporte une encoche 13 destinée 
à coopérer avec un bras de crémaillére pour la commande de 
la sonnerie à répétition. 

Le verrou de commande comporte encore un organe de 
blocage 14 coulissant dans la rainure 5 du verrou extérieur 1 
et contre la paroi extérieure 2 de la boite. Cet organe de 
blocage comporte une butée interne 15, une fente 16, une 
partie de faible épaisseur 17 située dans le logement 6 du 
verrou extérieur 1, reliée à une partie de plus forte épaisseur 
18 par au moins une rampe, ici deux rampes 19. Cette partie 
de plus forte épaisseur 18 émerge hors du logement 6 et est 
guidée par les guides 8 du verrou extérieur | et se termine par 
un organe de manœuvre 20. 

Une vis 21 relie à travers la paroi 3 et l'organe de blocage 
14 le verrou intérieur 10 au verrou extérieur 1. Un joint 
O-ring 22 est comprimé entre la téte de cette vis 21 et le fond 
de la creusure du verrou intérieur 10 recevant la téte de cette 
vis, tandis qu'un patin 23 en un matériau synthétique 
autolubrifiant est intercalé entre l'organe de blocage 14 et le 
verrou extérieur. 


Il est évident que le joint 12 est également traversé de 
facon étanche par cette vis 21 et que sa largeur est plus 
grande que la largeur de l'ouverture 9 de la paroi 3. La 
longueur du joint 12 est sensiblement égale à celle du verrou 
intérieur 10, soit supérieure au double de la longueur de 
l'ouverture 9 de la paroi 3 de la boite de montre. 


Le verrou intérieur 10 présente sur sa face en contact 
avec le joint 12 des rainures 24 augmentant l'étanchéité. 

La distance entre l'épaulement 25 de la téte de vis 21 et 
l'épaulement 26 de l'extrémité de celle-ci entrant en contact 
en fin de serrage avec une face correspondante du verrou 
extérieur 1 est telle que lorsque cette vis est complétement 
serrée, les joints 12 et 22 soient suffisamment écrasés pour 
assurer l'étanchéité mais que l'assemblage ainsi réalisé 
permette toutefois le déplacement de l'organe de blocage 14 
par rapport à la boite de montre et au verrou extérieur 1. 

Dans la position illustrée à la figure 1, le verrou de 
commande est en position de repos, l'étanchéité de la boite 
de montre étant assurée. Le verrou extérieur 1 est bloqué par 
l'organe de blocage 14 et ne peut pas étre déplacé. 

Pour provoquer la commande manuelle de la fonction 


65 désirée par l'encoche 13 du verrou intérieur 10 l'usager 


déplace l'organe de blocage 14 dans le sens de la fléche F par 
rapport à la fois à la boîte 3 et au verrou extérieur 1 jusqu'à 
ce que la butée 15 entre en contact avec le patin 23. Dans 
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cette position de l'organe de blocage 14 sa partie 17 de faible 
épaisseur vient se loger au droit du patin autolubrifiant 23, 
les joints 12 et 22 sont décomprimés et le verrou extérieur 1 
peut être déplacé par rapport à la boîte 3 dans le sens inverse 
à la flèche F, entraînant avec lui le verrou intérieur 10 
provoquant ainsi l'actionnement du mécanisme correspon- 
dant. Ensuite le verrou extérieur 1 est remis dans sa position 
illustrée à la figure 1 puis l'organe de blocage 14 est déplacé 
en direction du verrou extérieur 1 tout en maintenant celui-ci 
en place. Les rampes 19 provoquent lors de ce mouvement 
Tecrasement des joints 12 et 22 assurant à nouveau l'étan- 
chéité de la boîte de montre. 

Ce verrou de commande peut être monté sur une face 
rectiligne de la boîte de montre ou sur une face à rayon de 
courbure constant de celle-ci. 


Le nombre de pièces constituant le verrou n'est augmenté 
que de l'organe de blocage 14 et du joint 12 par rapport à un 
verrou non étanche, ces pièces sont de fabrication facile de 
sorte que ce nouveau verrou ne présente pas de difficultés de 

5 fabrication. 

Le principe de l'étanchéité mis en œuvre est d'intercaler 
un joint entre le verrou intérieur 10 et la boîte 3 et de prévoir 
des moyens de blocage provoquant l'écrasement partiel de ce 
joint en position de verrouillage étanche. 

10 Dans exemple décrit ces moyens de blocage sont 
constitués par l’organe de blocage coulissant 14; d’autres 
formes d'exécution peuvent être envisagées dans lesquelles 
cet organe de blocage 14 serait remplacé par un excentrique 
monté pivotant sur le verrou extérieur 1 ou autour de la vis 

15 21 par exemple. 
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的 Montre-bracelet. 


6) Le pignon (15) d'armage du mécanisme de sonnerie 

á répétition du mouvement est en prise avec un sec- 
teur denté (16) porté par une extrémité d'une bascule (17) 
pivotée sur le mouvement et dont l'autre extrémité com- 
porte un doigt (19) s'étendant sous la lunette tournante 
(7). Un tenon (14) s'étendant au travers de la carrure (3) 
de la boîte est fixé dans la lunette tournante de telle sorte 
que lors d'un déplacement angulaire de cette lunette ce te- 
non (14) entraîne le doigt (19) de la bascule (17). La lu- 
nette tournante (7) coulisse sans jeu dans la carurre (3) et 
dans une lunette de glace (5) fixée sur la carrure (3) et 
portant la glace (6). 
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Description 


La présente invention a pour objet une montre- 
bracelet comprenant une lunette tournante servant 
á commander une fonction de la montre. On con- 
nait du document CH 662 235 une montre-bracelet 
dont la lunette tournante permet d'effectuer soit le 
remontage du mouvement, soit sa mise à l'heure 
selon le sens de rotation de la lunette. 

On connaît encore de document FR 440 393 une 
montre à sonnerie dont l'armage du mécanisme est 
commandé par une lunette porte-glace tournante 
qui porte une goupille passant autour de la carrure 
pour entraîner un bras de remontage du barillet de 
la sonnerie. Une telle réalisation n'est pas utilisable 
sur des montres étanches et la réserve de marche 
de la sonnerie est trop faible. 

La montre-bracelet selon la présente invention 
comporte une sonnerie de répétition des minutes; 
elle se distingue par le fait que l'armage et le dé- 
clenchement de cette répétition minutes sont com- 
mandés par une lunette tournante. 

Le dessin annexé illustre schématiquement et à 
titre d'exemple une forme d'exécution de la montre- 
bracelet selon l'invention. 


La fig. 1 est une vue en plan partielle de dessus 
du mouvement d'une montre-bracelet à sonnerie de 
répétitions minutes. 

La fig. 2 est une coupe partielle suivant la tige ІН 
de la fig. 1 à plus grande échelle. 


La montre-bracelet selon l'invention comporte, 
logé à l'intérieur d'une boîte, un mouvement 1 à 
sonnerie de répétition minutes, entraînant un 
aiguillage (non illustré) coopérant avec un cadran 2. 
Ce mouvement peut comporter un affichage du 
quantième. La boîte étanche de la montre-bracelet 
comporte un corps de boîte ou carrure 3, un fond 4 
fixé de facon connue sur cette carrure, par exemple 
par encliquetage ou vissage, une lunette de glace 5 
fixée sur l'autre face de la carrure par une fermetu- 
re également à encliquetage et une glace 6. 

Le mouvement 1 ainsi que sa fixation dans la 
boîte 3, 4, 5 sont classiques et ne seront pas dé- 
crits ici. Le mécanisme des répétitions des minutes 
est également connu en soit, il est du type à arma- 
ge par pignon et crémaillière. Cette montre-bracelet 
est munie d'une lunette tournante, ou oscillante, 7 
reposant sur la carrure 3 par l'intermédiaire d'un 
joint de glissement en Téflon 8. Cette lunette tour- 
nante 7 comporte une nervure 9 disposée dans 
une rainure circulaire 10 correspondante dans la 
carrure 3. Des joints d'étanchéité 11, 12 sont pré- 
vus entre la lunette tournante et la carrure 3, res- 
pectivement la lunette de glace 5. 

Le fond de la rainure 10 de la carrure 3 compor- 
te une fente ou ouverture allongée 13 donnant ac- 
cès à l'intérieur de la boîte. Un tenon 14, vissé 
dans la face inférieure de la lunette tournante 7 tra- 
verse cette fente 13 et s'étend en-dessous de la 
carrure 3. 

Le pignon 15 d'armage et de déclenchement du 
mécanisme de sonnerie de répétition minutes du 
mouvement 1 est en prise avec un secteur denté 16 
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d'une bascule 17 pivotée en 18 sur le mouvement 
et dont l'autre extrémité porte un doigt 19 s'étendant 
sous la carrure 3 sur le chemin du tenon 14. 

La nervure 9 de la lunette tournante 7 présente 
une discontinuité d'une certaine envergure angulai- 
re tandis que la rainure 10 est interrompue, formant 
une butée 20. Un ressort 21 est logé dans la rainu- 
re 10 entre cette butée 20 et l'une des faces fronta- 
les de la nervure 9 de la lunette tournante 7. 

Ce ressort 21 tend à maintenir la lunette tour- 
nante dans sa position de repos définie soit par 
l'entrée en contact du tenon 14 avec l'une des ex- 
trémités de la fente 13, soit par l'entrée en contact 
de la nervure 9 avec la butée 20 de la carrure. 

Pour armer le mécanisme de sonnerie à répéti- 
tion minutes, l'usager déplace la lunette tournante 7 
contre l'action du ressort 21, le tenon 14 entraîne le 
doigt 19 et provoque le pivotement de la bascule 
17 et le secteur denté 16 entraîne le pignon 15 en 
rotation provoquant l'armage et en fin de course le 
déclenchement des marteaux du mécanisme de 
sonnerie. 

Lorsque l'usager relâche la lunette tournante 7, 
celle-ci retourne en position de repos sous l'action 
du ressort 21 tandis que le mécanisme de répéti- 
tion est libéré, le pignon 15 et la bascule 17 revien- 
nent en position de départ sous l'action du ressort 
du mécanisme de sonnerie. La lunette tournante 7 
elle n'influence en aucune façon la marche du mé- 
canisme de sonnerie. 

Dans une variante la lunette tournante 7 peut 
comporter sur son pourtour ou sa face supérieure 
des crans, des meulages ou des pierres serties fa- 
cilitant sa saisie par les doigts de l'utilisateur en 
vue de la faire pivoter. 


Revendications 


1. Montre-bracelet dont le mouvement comporte 
une sonnerie de répétition des minutes et dont la 
boîte comporte une lunette tournante pivotée sur 
une carrure entraînant l'armage du mécanisme de 
sonnerie, caractérisée par le fait que la lunette tour- 
nante est rapportée sur la carrure et coulisse sans 
jeu dans cette carrure et dans une lunette de glace 
solidaire de ladite carrure et portant la glace; par le 
fait que le mécanisme de sonnerie à répétition du 
mouvement comporte un pignon d'armage en prise 
avec un secteur denté porté par une extrémité 
d'une bascule pivotée sur le mouvement et dont 
l'autre extrémité comporte un doigt s'étendant sous 
la lunette tournante et par le fait qu'un tenon s'éten- 
dant au travers de la carrure de la boîte est fixé 
dans la lunette tournante de telle sorte que lors 
d'un déplacement angulaire de cette lunette ce te- 
non entraîne le doigt de la bascule. 

2. Montre-bracelet selon la revendication 1, ca- 
ractérisée par le fait que la lunette-tournante est 
soumise à une action élastique de rappel tendant à 
la maintenir dans une position angulaire de repos 
en butée contre la carrure. 

3. Montre-bracelet selon la revendication 2, ca- 
ractérisée par le fait que des joints d'étanchéité 
sont prévus entre la lunette tournante et la carrure 
d'une part et la lunette de glace d'autre part. 
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4. Montre-bracelet selon la revendication 2 ou la 
revendication 3, caractérisée par le fait qu'un joint 
de glissement est prévu entre la lunette tournante 
et la carrure. 

5. Montre-bracelet selon l'une des revendications 
précédentes, caractérisée par le fait que la lunette 
tournante comporte une nervure en forme d'arc de 
cercle coulissant dans une rainure correspondante 
de la carrure. 

6. Montre-bracelet selon la revendication 5, ca- 
ractérisée par le fait qu'un ressort de rappel est 
logé dans la rainure en forme de cercle de la carru- 
re entre une de ses extrémités frontales et une des 
extrémités frontales opposées de la nervure de la 
lunétie tournante. 

7. Montre-bracelet selon la revendication 6, ca- 
ractérisée par le fait que le tenon solidaire de la lu- 
nette tournante traverse la carrure par une fente en 
arc de cercle. 
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的 Piéce d'horlogerie à répétition à minutes. 


的 Pièce d'horlogerie, notamment montre-bracelet, com- 

prenant un mécanisme de répétition á minutes. Cette 
pièce est dotée d'un dispositif agencé de manière à indi- 
quer l'instant, à partir duquel, le mécanisme, après avoir 
été utilisé, est à nouveau opérationnel. 

Ce dispositif est constitué par un axe (18) solidaire- 
ment rotatif de la pièce des minutes (11) du mécanisme à 
répétition et par une aiguille (19) calée sur cet axe (18) et 
se déplaçant en regard d'une plage (20) du cadran (10). 
Lorsque cette aiguille (19) a balayé la zone (22) de cette 
plage (20), le mécanisme à répétition est revenu dans sa 
position de départ et il peut être recommandé. 
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Description 


Les horlogers spécialisés dans les montres com- 
pliquées connaissent bien les mécanismes á répé- 
tition à minutes qui sonnent, sur demande, les 
heures, les quart-d'heures et les minutes résiduel- 
les. 

Dans ces piéces, il est impératif, sinon recom- 
mandé, d'attendre, avant de redemander l'heure, 
que le mécanisme à répétition soit revenu à son 
état initial ce qui n'a lieu qu'un certain temps après 
le dernier coup de la sonnerie des minutes. 

Malheureusement, les pièces d'horlogerie de ce 
type que l'on connait ne comportent aucun dispositif 
indicateur permettant de savoir à quel moment le 
mécanisme à répétition est réutilisable après la der- 
nière frappe des minutes. 

L'objet de la présente invention est une pièce 
d'horlogerie éliminant cette lacune. La revendication 
1 en donne la définition. 

Le dessin ci-annexé représente schématiquement 
et à titre d'exemple une forme d'exécution consti- 
tuant une montre-bracelet. 


La fig. 1 est une vue en plan de son cadran. 

La fig. 2 est une vue en plan fragmentaire de la 
partie du mécanisme à répétition commandant la 
sonnerie des minutes. 


La montre-bracelet représentée affiche sur son 
cadran 10 les heures, les minutes et les secondes. 

Son mouvement comprend un mécanisme à ré- 
pétition à minutes sonnant, à la demande, succes- 
sivement les heures, les quart-d'heures et les minu- 
tes résiduelles. 

Ce mécanisme est constitué par un barillet non 
représenté, et, au niveau des organes commandant 
la sonnerie des minutes, par une pièce 11 montée 
de façon pivotante sur un axe fixe 12 par l'intermé- 
diaire d'un canon 13 et par un limagon des minu- 
tes 14 tournant á raison d'un tour á l'heure et pré- 
sentant quatre bras pourvus chacun de quinze 
dents. 

La piéce 11 comporte d'une part une denture 15 
et dautre part un ráteau 16 destiné á coopérer 
avec la levée du marteau des minutes 17. 

La position de la pièce 11 à partir de laquelle ce 
marteau est actionné et le nombre de coups qu'il 
doit frapper sont déterminés de façon connue par 
un crochet basculant A monté sur la pièce des 
quart-d'heures et en prise avec la denture 15. 

Après la sonnerie des quart-d'heures, ce crochet 
A est, dans un premier temps, dégagé de la dentu- 
re 15 ce qui permet à un ressort de faire pivoter la 
pièce 11 jusque dans une position angulaire déter- 
minée par l'engagement au bec 11A dans la dent 
du limaçon 14 correspondant au nombre de minu- 
tes résiduelles en fixant ainsi la position angulaire 
relative du rateau 16 et du cliquet 17, puis, dans un 
second temps, réengagé automatiquement dans la 
denture 15. 

A partir de cet instant, le crochet A entraine la 
pièce 11 dans le sens de la flèche F1 et le mar- 
teau des ifminutes frappe autant de coups que le 
cliquet 17 saute de dents du râteau 16. 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


Après le dernier coup, il faut un certain temps 
pour que tous les organes du mécanisme aient re- 
pris leurs positions initiales et qu'ainsi il soit possi- 
ble de répéter l'indication de l'heure. 

Pour permettre de savoir exactement à partir de 
quel moment le mécanisme à répétition à minutes 
peut à nouveau être actionné après avoir donné 
une première fois l'heure, la montre est dotée d'un 
dispositif permettant de visualiser le mouvement an- 
gulaire décrit par la pièce 11 au cours de la sonne- 
rie et lors de la remise à zéro du mécanisme et dé- 
terminer ainsi, au moment où cette pièce s'immobi- 
lise, l'instant à partir duquel le mécanisme à 
répétition peut à nouveau être utilisé. 

Ce dispositif indicateur comprend un axe 18 pro- 
longeant le canon 13 et portant une aiguille 19 qui 
coopère avec une plage 20, en forme de secteur, du 
cadran 10. Cette plage 20 est divisée en une zone 
graduée 21 et une zone 22 portant l'indication 
«STOP». 

Les graduations de la zone 21 correspondent 
aux minutes de la sonnerie des minutes et la zone 
22 à 1 intervalle de temps nécessaire pour la remi- 
se à zéro du mécanisme à répétition à minutes. 

Lorsque l'aiguille 19, après avoir balayé la zone 
22 dans le sens de la flèche F2 s'immobilise dans 
la position indiquée en trait interrompu, le mécanis- 
me peut être à nouveau commandé. 

L'invention n'est évidemment pas limitée à la for- 
me d'exécution représentée et décrite ci-dessus. 

En particulier la fin de la remise à zéro du méca- 
nisme à répétition pourrait être indiquée par un si- 
gnal sensoriel différent de celui décrit, par exemple 
par un signe apparaissant dans un guichet, un té- 
moin lumineux, un signal sonore, etc. 


Revendications 


1. Pièce d'horlogerie à répétition à minutes, ca- 
ractérisée par le fait qu'elle est dotée d'un disposi- 
tif comprenant des moyens qui indiquent l'instant 
à partir duquel le mécanisme à répétition à minu- 
tes, aprés avoir été utilisé, est à nouveau opéra- 
tionel. 

2. Pièce selon la revendication 1, caractérisée 
par le fait que lesdits moyens sont visuels. 

3. Pièce selon la revendication 2, caractérisée 
par le fait que lesdits moyens affichent ledit instant 
sur le cadran (10) de la piéce. 

4. Piéce selon la revendication 3, caractérisée 
par le fait que lesdits moyens sont constitués par 
un organe indicateur (19) coopérant avec une plage 
(20) du cadran (10) divisée en une premiére zone 
(21) présentant une graduation indiquant le nombre 
de minutes à sonner et une seconde zone (22) cor- 
respondant au temps nécessaire à la remise à zéro 
dudit mécanisme. 

5. Pièce selon la revendication 4, caractérisée 
par le fait que ledit organe indicateur (19) est entrai- 
né par la pièce des minutes (11) dudit mécanisme. 

6. Pièce selon la revendication 5, caractérisé par 
le fait que ledit organe indicateur (19) est calé sur 
un axe (18) rotativement solidaire de la pièce des 
minutes (11) dudit mécanisme. 

7. Pièce selon la revendication 2, caractérisée 
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par le fait que lesdits moyens sont constitués par 
un signal lumineux ou par un signe apparaissant 
dans un guichet. 
8. Piéce selon la revendication 1, caractérisé par 
le fait que lesdits moyens sont acoustiques. 5 


10 


15 


20 


25 


30 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


CH 684 455G A3 





CAM СН 688 299 Аз 


m + CONFÉDÉRATION SUISSE @ CH 688 299G АЗ 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 
Є) Int. CIS 604С 003/14 


G04B 021/12 


Demande de brevet déposée pour la Suisse et le Liechtenstein G04C 021/04 


Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


@ FASCICULE DE LA DEMANDE as 


6? Numero де la demande: 01577/94 € Titulaire(s): 


Eta S.A. Fabriques d'Ebauches, 
Schild-Rust-Strasse 17, 2540 Grenchen (CH) 


@ Date de dépôt: 20.05.1994 
62 Inventeur(s): 
Berney, Jean-Claude, Les Charbonniéres (CH) 


42) Demande publiée le: 31.07.1997 
€3 Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets S.A., 
Passage Max-Meuron 6/8, 2001 Neuchátel (CH) 


44) Fascicule de la demande 


publiée le: 31.07.1997 66) Rapport de recherche au verso 





64) Montre électronique avec fonction répétition minutes. 


67 La présente invention concerne une montre électroni- 

que avec fonction répétition minute ou la sonnerie est 
accompagné de mouvements caractéristiques des 
aiguilles. Dans une variante simple, la montre comporte 





deux aiguilles, heure et minute, indépendantes et entrai- 

7 ^ 4 SONNERIES 
nées par leur propre moteur. Lorsque l'on enclenche la D'HEURES 
fonction répétition minutes, les deux aiguilles viennent 
préalablement à 0, puis reviennent à leur position initiale 
en faisant des mouvements correspondant à chaque type 
de sonnerie, sonnerie heure = + 1 heure, sonnerie 15 min. 
= + 15 minutes, etc. 

3 SONNERIES 
OE QUARTS 
9 
— 
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Description 


L'invention concerne une montre électronique avec fonction répétition minutes. 

La réalisation d'une fonction répétition minutes dans une montre électronique ne pose a priori pas de 
problemes majeurs pour autant que l'on dispose, dans le circuit électronique, de moyens de comptage 
des heures et des minutes, et de moyens pour générer des signaux acoustiques en relation avec ces 
moyens de comptage des heures et des minutes. 

Toutefois, les signaux émis n'ont qu'un lointain rapport avec les timbres subtils et chaleureux utilisés 
en horlogerie traditionnelle de sorte que ce type de fonction perd une bonne part de son attrait. 

C'est le cas par exemple pour la montre électronique a affichage digital qui est décrite dans le docu- 
ment GB-A 2 012 077. 

D'autre part, on connait notamment gráce aux documents GB-A 2 128 379 et EP-A O 366 122, des 
montres analogiques avec une fonction alarme, dans lesquelles une heure d'alarme est signalée par 
une mélodie et dans lesquelles l'une au moins des aiguilles est déplacée en synchronisme avec cette 
mélodie. 

Dans le document GB-A 2 128 379 par exemple, lorsque la montre émet une mélodie d'aiguille de 
seconde se déplace devant une portée ou des touches d'un clavier de piano représentées sur le ca- 
dran pour indiquer les différentes notes de cette mélodie, ce qui donne à cette montre un aspect à la 
fois inhabituel et attrayant. 

Cela dit, le but de la présente invention n'est pas de recréer une répétition minute à l'ancienne, mais 
plutôt de profiter des possibilités de la technique moderne pour donner également à ce type de fonction 
un caractère original et attractif pour l'utilisateur. 

A cet effet, l'invention a pour objet une montre avec fonction de répétition minutes comportant des 
moyens de commande, une aiguille d'heure et une aiguille de minute entraînées par au moins un mo- 
teur pas à pas pour afficher l'heure du jour lorsqu'elles se trouvent dans une position normale et un cir- 
cuit électronique comprenant des moyens de comptage des heures et des minutes et des moyens pour 
générer des signaux acoustiques d'heures et de minutes en relation avec ces moyens de comptage et 
en réponse à une manipulation adéquate des moyens de commande, caractérisée par le fait que ledit 
circuit électronique est agencé pour agir sur lesdites aiguilles d'heure et de minute de façon que, en ré- 
ponse à ladite manipulation adéquate des moyens de commande, ces aiguilles passent de ladite posi- 
tion normale à une position de référence et reviennent ensuite à ladite position normale et que lesdites 
aiguilles effectuent des mouvements caractéristiques en association avec lesdits signaux acoustiques 
d'heures et de minutes lorsqu'elles passent de ladite position normale à ladite position de référence ou 
lorsqu'elles reviennent à ladite position normale. 

D'autres avantages et caractéristiques de l'invention apparaîtront à la lecture de la description qui 
suit de modes de réalisation de la montre à répétition minutes de l'invention donnés à titre d'exemples 
non limitatifs, cette description étant faite en liaison avec les dessins annexés dans lesquels: 


— la fig. 1 représente schématiquement une montre à répétition minutes, sans aiguille de seconde, 
dans laquelle l'aiguille de minute effectue des mouvements de va-et-vient en association avec les diffé- 
rents types de signaux acoustiques, 

— les fig. 2A, 2B, 2C, 2D représentent schématiquement un premier mode de réalisation de la montre 
à répétition minutes selon l'invention en symbolisant les mouvements successifs des aiguilles d'heure et 
minute, ces dernières venant sur un signal de commande, préalablement en position 0 (12 heures), 
puis retournant à leur position initiale par des mouvements en association avec les différents types de 
signaux acoustiques, 

ー la fig. 3 représente un schéma d'une partie du circuit électronique de la montre selon les fig. 2A à 
2D, 

— les fig. 4A, 4B, 4C représentent schématiquement un deuxième mode de réalisation de la montre à 
répétition minutes selon l'invention dans lequel la fonction répétition minutes est appliquée à l'indication 
d'une heure d'alarme, et 

— |a fig. 5, représente un schéma d'une partie du circuit électronique de la montre selon les 
fig. 4A-4C. 


La fig. 1 représente schématiquement une montre à répétition minutes M comprenant simplement 
une aiguille d'heure 1 et une aiguille de minute 2 se déplacant au dessus d'un cadran C. La montre M 
comprend un moteur pas à pas pour l'entrainement des aiguilles 1 et 2 et un circuit électronique com- 
prenant entre autres des moyens de comptage des heures et minutes et des moyens pour engendrer 
des signaux acoustiques de différents types en relation avec ces moyens de comptage. 

Pour que les signaux acoustiques engendrés soient en rapport avec les heures et minutes affichées 
par les aiguilles 1 et 2, il est nécessaire que ces derniéres soient synchronisées avec les moyens inter- 
nes de comptage des heures et minutes. Aussi, cela n'est possible que s'il y a initialisation préalable 
entre ces deux systémes. Cette initialisation peut se faire manuellement en amenant les deux aiguilles 
1 et 2 à 0 ou en position 12 heures puis en fournissant un signal d'initialisation, par exemple via une 
manipulation adéquate de moyens de commande, représentés ici par deux poussoirs 3 et 4. Ces deux 
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poussoirs 3 et 4 servent également à effectuer les opérations de mise à l'heure. On notera que ces 
opérations doivent être réalisées complètement de façon électrique si l'on veut éviter de créer un dé- 
phasage entre les aiguilles et les moyens de comptage internes. La fonction de répétition minutes est 
également enclenchée par une manipulation adéquate des poussoirs 3 et 4. 

Le synchronisme des aiguilles avec les moyens internes de comptage permet de gérer en permanen- 
ce la position des aiguilles, et notamment de quitter momentanément la position correspondant à l'affi- 
chage de l'heure du jour et de revenir dans cette position ultérieurement. Ainsi il est possible, pendant 
la durée de la fonction répétition minutes, d'associer des mouvements caractéristiques des aiguilles à 
différents types de signaux acoustiques engendrés par le circuit électronique. On prévoit généralement 
trois types de signaux acoustiques correspondant respectivement aux sonneries des heures, des quarts 
et des minutes. 

Ainsi, à la fig. 1, en admettant que le moteur pas à pas soit du type bidirectionnel, on peut créer des 
mouvements de va-et-vient de l'aiguille de minute 2. Ces mouvements de va-et-vient peuvent être par 
exemple de trois amplitudes différentes, correspondant respectivement aux sonneries des heures, des 
quarts et des minutes. 

Dans le cas représenté à la fig. 1 dans laquelle l'heure affichée est 4 h 48, nous aurons donc, lors 
d'une commande de la fonction répétition minutes via les poussoirs 3 et 4, quatre mouvements de 
grande amplitude correspondant aux quatre sonneries des heures, trois mouvements de moyenne am- 
plitude correspondant aux trois sonneries des quarts, et trois mouvements de faible amplitude corres- 
pondant aux trois sonneries des minutes. 

Le fait qu'il n'y ait qu'un seul moteur limite les possibilités de mouvement. C'est pourquoi, pour la sui- 
te de la description, nous allons admettre maintenant que les aiguilles des heure et minute 1 et 2 sont 
indépendantes l'une de l'autre, et sont entrainées chacune par leur propre moteur. 

Ainsi, conformément à un premier mode de réalisation de la montre selon l'invention, il est possible 
d'amener les deux aiguilles à 0, comme représenté à la fig. 2A, à partir d'une position dans laquelle el- 
les affichent l'heure du jour, en un temps de l'ordre de la seconde lors d'une commande de la fonction 
répétition minutes puis de ramener ces aiguilles dans leur position initiale (c'est-à-dire remettre la mon- 
tre à l'heure) par une succession de mouvements en association avec des signaux acoustiques engen- 
drés par le circuit électronique, représenté à la fig. 3. 

A la fig. 2B, on a représenté le déplacement de l'aiguille d'heure 1, à partir de la position 0, par qua- 
tre sauts de 1 heure référencés respectivement a, b, c, d et qui correspondent aux quatre sonneries 
d'heures engendrées par le circuit électronique. Sur la fig. 2C, on a représenté le déplacement de 
l'aiguille de minute 2, à partir de la position 0, par trois sauts de 15 minutes référencés respectivement 
e, f, g et qui correspondent aux trois sonneries des quarts. Enfin sur la fig. 2D, on a représenté le dé- 
placement de l'aiguille de minute 2, à partir de sa dernière position, par trois sauts de 1 minute référen- 
cés respectivement h, j, k et qui correspondent aux trois sonneries de minutes. Á cet instant, les 
aiguilles 1 et 2 sont revenues dans leur position initiale et affichent l'heure correcte. 

On pourrait évidemment inverser le processus et amener les aiguilles 1 et 2 dans la position O par 
des mouvements en association avec les signaux acoustiques, puis les ramener ensuite automatique- 
ment à l'affichage correct de l'heure après quelques secondes. 

Sur la fig. 3 est représenté le schéma d'une partie du circuit électronique de la montre des fig. 2А— 
2D. On reconnait d'abord les moyens de comptage des heures et minutes comportant un premier grou- 
pe de compteurs, soit un compteur par 12 pour les heures 11, un compteur par 4 pour les quarts 12 et 
un compteur par 15 pour les minutes 13. 

Le circuit électronique comporte également un deuxieme groupe de compteurs configuré de la méme 
manière que le groupe précédent, soit les compteurs par 12, par 4 et par 15 référencés respectivement 
14, 15 et 16. Le premier groupe de compteurs 11, 12 et 13 est relié au deuxième groupe de compteurs 
14, 15 et 16 par trois circuits de comparaison référencés respectivement 17, 18 et 19, qui délivrent à 
leurs sorties respectives un 1 logique lorsqu'il y a inégalité entre leurs entrées. Les deux groupes de 
compteurs 11, 12, 13 et 14, 15, 16 reçoivent sur leurs entrées respectives E11, E12, E13, E14, E15, 
E16 des signaux 20 d'une période d'une minute. Ainsi, normalement, les deux groupes de compteurs 
11, 12, 13 et 14, 15, 16 sont synchrones et restent a égalité. 

Les sorties $14, S15 et S16 des compteurs 14, 15 et 16 sont reliées a deux tables de correspon- 
dance 21 et 24. La première table 21 fixe la position de l'aiguille d'heure 1 sur le cadran C en fonction 
des états des compteurs 14, 15 et 16. Cette table 21 est reliée a un circuit de positionnement 22 de 
l'aiguille d'heure 1 sur le cadran C qui délivre des impulsions motrices a un moteur 23, par exemple du 
type pas à pas jusqu'à ce que l'aiguille 1 ait atteint la position déterminée par la table 21. 

De méme, la seconde table 24 fixe la position de l'aiguille de minute 2 sur le cadran C en fonction 
des états des compteurs 14, 15 et 16. Cette table 24 est reliée à un circuit de positionnement 25 de 
l'aiguille de minute 2 sur le cadran C qui délivre des impulsions motrices au moteur 26 jusqu'à ce que 
l'aiguille 2 ait atteint la position déterminée par la table 24. 

Regardons maintenant ce qui se passe au niveau du compteur d'heures 14 dans le cas où l'on re- 
met le groupe de compteurs 14, 15 et 16 à 0, et en se référant à l'exemple des fig. 2A à 2D. La sortie 
S17 du circuit de comparaison 17 donne un signal d'inégalité et passe à 1. La sortie S17 va à la pre- 
mière entrée d'une porte ET 27 dont la deuxième entrée reçoit un signal de seconde 28. Ce signal 
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passe alors sur une entrée complémentaire EC14 du compteur 14 et parallèlement sur l'entrée d'un gé- 
nérateur de signaux d'heures 29. La sortie de ce générateur est reliée à une première entrée d'une 
porte OÙ 39 dont la sortie alimente un mini haut-parleur 40. Ainsi, à chaque impulsion du signal de se- 
conde 28, le compteur 14 est incrémenté d'un pas et un signal acoustique d'heure est engendré. Après 
4 impulsions du signal de seconde, le compteur 14 est revenu à égalité avec le compteur 11, et le pro- 
cessus est interrompu. 

Cependant, en passant à 1, la sortie du comparateur 17, par l'intermédiaire de l'inverseur 32, a blo- 
qué la porte ET 33, et la porte ET 35 par l'intermédiaire de la porte ET 34. Les portes ET 33, 34 et 35 
fixent ainsi des priorités pour que le compteur 14 soit corrigé en premier, le compteur 15 en deuxième, 
et le compteur 16 en dernier. 

Lorsque le contenu du compteur 14 est revenu à égalité avec le contenu du compteur 11, la sortie 
S17 du comparateur 17 revient à 0 et la sortie de l'inverseur 32 à 1. La sortie de l'inverseur 32 va sur 
des entrées des portes ET 33 et 35. Les contenus des compteurs 15 et 12 n'étant pas égaux, les sor- 
ties S18 et S19 des comparateurs 18 et 19 sont à 1 et la sortie de l'inverseur 36 à O. De ce fait, la 
porte ET 35 reste bloquée, alors que la porte 33 est débloquée, laissant passer les signaux de secon- 
de 28 sur l'entrée complémentaire EC15 du compteur 15 et sur l'entrée d'un deuxième générateur de 
signaux de quarts 37 dont la sortie va sur une deuxième entrée de la porte OÙ 30 et ainsi sur le 
haut-parleur 31. À chaque impulsion du signal de seconde 28, le compteur 15 est ainsi incrémenté 
d'un pas et un signal acoustique de quarts est engendré. Après 3 impulsions du signal de seconde, le 
contenu du compteur 15 est revenu à égalité avec le contenu du compteur 12, et le processus est in- 
terrompu. 

Enfin, comme les contenus des compteurs 15 et 12 sont égaux, et les contenus des compteurs 16 et 
13 sont toujours inégaux, les sorties des inverseurs 32 et 36 sont à 1, ce qui fait passer la sortie de la 
porte ET 34 à 1. La sortie S19 du comparateur 19 étant également à 1, la porte ET 35 laisse passer 
les impulsions du signal de seconde 28 sur l'entrée complémentaire EC16 du compteur 16 et sur l'en- 
trée d'un troisième générateur 38, de signaux de minute, qui va délivrer ces signaux par la porte OU 
39 sur le haut-parleur 40. A chaque impulsion du signal de seconde 28, le compteur 16 est ainsi incré- 
menté d'un pas et un signal acoustique de minute est engendré. Après trois impulsions du signal de 
seconde, le contenu du compteur 16 est revenu à égalité avec celui du compteur 13, et le processus 
est définitivement interrompu puisque les contenus des deux groupes de compteurs sont respective- 
ment maintenant parfaitement égaux, et l'on peut constater que les deux aiguilles 1 et 2 sont revenues 
dans leur position initiale et indiquent à nouveau l'heure exacte. 

Il est bien clair que les signaux acoustiques d'heures, de quarts et de minutes doivent être bien ca- 
ractérisés de manière que l'utilisateur puisse les reconnaître sans problème. 

En se référant maintenant aux fig. 4 et 5, on voit une représentation d'un deuxième mode réalisation 
d'une montre avec répétition minutes comportant deux aiguilles entraînées par des moteurs indépen- 
dants selon l'invention et dans lesquelles les mêmes éléments sont désignés par les mêmes références 
numériques. 

Selon une caractéristique importante de ce deuxième mode de réalisation, la montre M comprend 
une fonction réveil, et permet, selon l'invention, d'indiquer de façon acoustique le temps qui reste jus- 
qu'à une heure d'alarme programmée. 

Dans le mode de réalisation décrit précédemment en liaison avec les fig. 1 à 3, le nombre et la natu- 
re des mouvements caractéristiques des aiguilles associés aux signaux acoustiques émis lors d'une 
manipulation adéquate des poussoirs relèvent de la différence entre la position des aiguilles à l'instant 
oü le poussoir est actionné, c'est-à-dire lorsqu'elles indiquent l'heure normale Tn et une position de ré- 
férence dans laquelle les deux aiguilles sont à 0 (dans la position 12 H, voir fig. 2) et donc de l'équa- 
tion Tn — 0 = Tn. 

Maintenant, ce principe peut étre appliqué dans une autre configuration dans laquelle la référence 
est différente de 0 et est, par exemple, égale à une heure d'alarme préprogrammée. 

Selon ce mode de réalisation et dans le cas d'une alarme 24 heures, une sonnerie supplémentaire 
dite 12 heures ayant une tonalité caractéristique doit étre ajoutée. Cette sonnerie correspond à un tour 
complet de l'aiguille des heures. 

Un exemple de mise en ceuvre de ce deuxieme mode de réalisation de l'invention pour l'indication 
acoustique du temps encore disponible avant une heure d'alarme préprogrammée va maintenant étre 
décrit ci-aprés en liaison avec les fig. 4A à 4C. 

Dans cet exemple, l'heure du jour est 12 h 54 et l'heure d'alarme programmée est 03 h 42. L'écart 
entre l'heure du jour et l'heure d'alarme étant supérieur à 12 heures, la sonnerie 12 heures sera acti- 
vée. 

Lors d'une manipulation adéquate des poussoirs 3 et 4, la sonnerie 12 heures est engendrée, cette 
sonnerie étant accompagnée d'un déplacement d'un tour complet référencé 1 de l'aiguille d'heure 1, à 
partir de sa position dans laquelle elle indique l'heure du jour, puis deux sonneries d'heure avec un dé- 
placement correspondant de l'aiguille d'heure 1 de deux sauts d'une heure référencés respectivement 
m, n, puis trois sonneries de quarts d'heure avec un déplacement correspondant de l'aiguille de minute 
2 de trois sauts de quinze minutes référencés respctivement référencés o, P. q et enfin trois sonneries 
de minutes avec un déplacement correspondant de l'aiguille de minute 2 de trois sauts d'une minute 
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respectivement référencés r s, t Ces différentes sonneries représentent donc 14 heures et 48 minutes, 
soit le temps qui reste jusqu'à ce que l'alarme se déclenche. 

Le schéma d'une partie du circuit électronique de ce deuxième mode de réalisation de la montre se- 
lon l'invention est illustré à la fig. 5. 

Le circuit de commande de ce deuxième mode de réalisation se distingue de celui de la fig. 3 en ce 
qu'il comprend trois compteurs d'alarme 30, 31 et 32 supplémentaires respectivement par 15, par 4 et 
par 12 dans lesquels sont stockés l'heure d'alarme, en ce que les compteurs 14, 15 et 16 sont rempla- 
cés par des compteurs du type á présélection, c'est-à-dire comprenant une entrée sur laquelle peut 
être introduite initialement une valeur prédéterminée, et en ce que les compteurs d'alarme 30, 31 et 32 
sont respectivement reliés à l'entrée de présélection (preset) des compteurs 14, 15 et 16. 

De plus, afin d'éviter un fonctionnement incorrect du circuit au moment de la comparaison par les 
comparateurs, 17, 18 et 19 respectivement entre le contenu des compteurs 11 et 14, et entre le conte- 
nu des compteurs 12 et 15, un report du comparateur 17 vers le comparateur 18 et de ce dernier vers 
le comparateur 19 a été introduit. En effet, quand le contenu du compteur 13 est inférieur à celui du 
compteur 16, il faut soustraire 1 au contenu du compteur 12 et quand le contenu du compteur 12 est 
inférieur à celui du compteur 15 il faut soustraire 1 au contenu du compteur 11, et ceci uniquement au 
niveau des comparateurs et sans oublier de reporter la valeur soustraite en quarts ou en minutes sur 
les valeurs des compteurs 12 et/ou 13, ce report est symbolisé par une liaison L1 et L2 entre respecti- 
vement les comparateurs 17 et 18 et les comparateurs 18 et 19. 

Ainsi, lors d'une manipulation adéquate des poussoirs 3 et 4, le contenu des compteurs d'alarme 30, 
31 et 32 est transféré dans les compteurs 14, 15 et 16 puis comparé respectivement aux contenus des 
compteurs 11, 12 et 13. En d'autres termes il faut procéder à une soustraction de l'heure d'alarme à 
l'heure du jour et transposer le résultat de cette différence en heures entières, en quarts et en minutes 
afin d'associer ce résultat aux sonneries et/ou aux mouvements de la fonction répétition minutes. 

Par exemple, si l'heure du jour est 11 h 42 les compteurs d'heures 11, 12 et 13 contiennent respecti- 
vement les valeurs suivantes 11, 2 et 12 et si l'heure d'alarme est 10 h 58, les compteurs d'alarme 
aprés le transfert dans les compteurs 14, 15 et 16 contiennent respectivement les valeurs suivantes: 
10, 3 et 13. Comme le contenu du compteur 13 est inférieur au contenu du compteur 16 on va sous- 
traire 1 au contenu du compteur 12 et comme le contenu du compteur 12 est inférieur au contenu du 
compteur 15, on va soustraire 1 au contenu du compteur 11. Il va de soi que ces deux soustractions 
s'accompagnent d'un report de 15 et de 4 respectivement dans les compteurs 13 et 12 et ceci au ni- 
veau des comparateurs uniquement. La soustraction est donc la suivante: 


Heures Quarts Minutes 
Heure du jour A 11 2 12 
Heure d'alarme B 10 3 13 
A avec report = A' 11-10 = 102-144 = 5 12415 - 27 


А-В = С 10-10 = 0 5-3 = 2 27-13 = 14 


Le résultat С de la soustraction de l'heure d'alarme à l'heure du jour et раг conséquent le temps qui 
reste avant l'heure d'alarme est ainsi donné, sous forme d'heures, de quarts et de minutes. Dans cet 
exemple, le circuit électronique de la montre ne va pas engendrer de sonnerie d'heure mais va engen- 
drer deux sonneries de quart et 14 sonneries de minute. 

Bien entendu, dans le cas d'une alarme 12 heures, la sonnerie 12 heures est omise, et le principe 
décrit ci dessus reste le même. 

Selon une variante avantageuse, le circuit de commande peut être agencé pour que lorsque la fonc- 
tion alarme est déclenchée, les sonneries soient déclenchées et que seuls les mouvements caractéristi- 
ques des aiguilles soient commandés en réponse à une manipulation des poussoirs. Au contraire, lors- 
que la fonction alarme est enclenchée, les mouvements des aiguilles sont associés aux sonneries cor- 
respondantes en réponse à une manipulation des poussoirs. De cette façon, on assure de manière 
attractive le contrôle de l'état marche/arrêt de la fonction alarme. 

Aussi, plutôt que des sauts de quinze minutes, on pourrait utiliser des sauts de dix minutes, ce qui 
faciliterait le comptage des minutes. Selon une autre variante, le circuit de commande peut être agencé 
pour inverser le processus en changeant le sens de rotation des aiguilles. Dans ce cas, on déplacera 
préalablement les aiguilles d'heure et de minute pour afficher l'heure d'alarme, soit 03 h 42, puis on re- 
viendra à l'heure du jour en arrière en générant les sonneries correspondantes. Cette variante présente 
l'avantage de pouvoir vérifier immédiatement l'heure d'alarme. 


Revendications 


1. Montre avec fonction de répétition minutes comportant des moyens de commande, une aiguille 
d'heure et une aiguille de minute entraînées par au moins un moteur pas à pas pour afficher l'heure du 
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jour lorsqu'elles se trouvent dans une position normale et un circuit électronique comprenant des 
moyens de comptage des heures et des minutes et des moyens pour générer des signaux acoustiques 
d'heures et de minutes en relation avec ces moyens de comptage et en réponse á une manipulation 
adéquate des moyens de commande, caractérisée par le fait que ledit circuit électronique est agencé 
pour agir sur lesdites aiguilles d'heure et de minute de facon que, en réponse à ladite manipulation 
adéquate des moyens de commande, ces aiguilles passent de ladite position normale á une position de 
référence et reviennent ensuite á ladite position normale et que lesdites aiguilles effectuent des mouve- 
ments caractéristiques en association avec lesdits signaux acoustiques d'heures et de minutes lors- 
quelles passent de ladite position normale a ladite position de référence ou lorsqu'elles reviennent à la- 
dite position normale. 

2. Montre selon revendication 1, caractérisée par le fait que ladite position de référence est celle 
dans laquelle lesdites aiguilles d'heure et de minute sont à 0. 

3. Montre selon revendication 1, caractérisée par le fait que ladite position de référence est celle 
dans laquelle lesdites aiguilles d'heure et de minute affichent une heure d'alarme préprogrammée. 

4. Montre selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisée par le fait que ledit circuit 
électronique comprend également des moyens de comptage des quarts d'heure, que les moyens pour 
générer lesdits signaux acoustiques d'heures et de minutes sont conçus pour générer aussi des si- 
gnaux acoustiques de quarts et que ledit circuit électronique est agencé pour agir sur l'aiguille de minu- 
te de façon que cette aiguille effectue également des mouvements caractéristiques en association avec 
ces signaux acoustiques de quarts lorsque les aiguilles passent de ladite position normale à ladite posi- 
tion de référence ou inversement. 

5. Montre selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisée par le fait que lesdites 
aiguilles d'heure et de minute sont indépendantes l'une de l'autre et entrainées chacune par son propre 
moteur. 

6. Montre selon les revendications 4 et 5, caractérisée par le fait que les mouvements caractéristi- 
ques des aiguilles d'heure et de minute consistent, pour l'aiguille d'heure, à effectuer un saut de une 
heure chaque fois qu'un signal acoustique d'heure est généré et, pour l'aiguille de minute, à effectuer 
un saut de quinze minutes pour chaque signal acoustique de quarts et un saut de une minute pour 
chaque signal de minutes. 





C 
4 SONNERIES 
D'HEURES 





3 SONNERIES 
DE QUARTS 


LS 


3 
3 SONNERIES 
C DE MINUTES 





CH 688 299G A3 


N 
N 


21 
24 
25 





CH 688 299G A3 







1SONNERIEL_ 
12 HEURES 


2 
Fig4A с 
2 SONNERIES 
D'HEURES 
4 


HEURE DU JOUR 
12H54 


L'ALARME SONNERA DANS 
14 HEURES ET 48 MINUTES 


3 SONNERIES 
DE QUARTS 


3 SONNERIES 
DE MINUTES 


HEURE D'ALARME 
| 03H42 
Pale 





HEURE D'ALARME. 


CH 688 299G A3 


CN 
N 
Ws 
WH 
D = CD 
WHE 
WH 


21 
24 
25 






レン ング 
2 

e 
Ж 
252 
















PRESET 14 


PRESET 15 


13 
MINUTE 
2 


PRESET 16 


||| СН 692 166 А5 





RUNE 










| INSTITUT FEDERAL DE LA PROPRIETE INTELLECTUELLE 


Fn 


Brevet d'invention délivré pour la Suisse et le Liechtenstein 
Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


@ FASCICULE DU BREVET as 


€3 Titulaire(s): 


61) Numéro de la demande: 00783/97 
Montres Jaquet-Droz S.A., 


1347 Le Sentier (CH) 


@2) Date de dépôt: 04.04.1997 


02 Inventeur(s): 
1341 LOrient (CH) 


的 Brevet délivré le: 28.02.2002 1347 Le Sentier (CH) 


@ Mandataire: 
45) Fascicule du brevet 
publiée le: 28.02.2002 





25, chemin du Creux-de-Corsy, 
1093 La Conversion/Lutry (CH) 
HDG S.à.r.L., rue G.-H. Piguet 19, 


CONFÉDÉRATION SUISSE @ СН 692 166 А5 
61) Int. С: 


G04B 019/22 
G04B 019/20 


Emanuel Caminiti, Rue de la Concorde 3, 


Tonino Giotto, Derrière-La-Côte 31, 


ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Rue des Sors 7, 2074 Marin (CH) 


64) Pièce d'horlogerie comportant un dispositif de commande rapide d'un décalage horaire. 


Les deux étoiles (20) et (24) sont disposées au cen- 

tre de la planche de mécanisme (17). Elles sont su- 
perposées et de mêmes dimensions. La denture de la 
chaussée entraîneuse des heures (12) possède une dent 
tronquée et engrène dans le secteur denté (32) du râteau 
(30) qu'elle déplace progressivement dans le sens anti- 
horaire contre l'action du ressort (37) au cours de chaque 
période d'une heure. Au moment où le râteau (30) est li- 
béré, le cliquet à ressort (34) actionne instantanément 
l'étoile (20) portant le disque des heures ce qui fait avan- 
cer d'un pas l'indication horaire visible dans le guichet des 
heures du cadran. Le correcteur (40) commandé à volonté 
par pression sur un poussoir attaque simultanément les 
dentures des deux étoiles (20) et (24) et fait tourner pas à 
pas les deux disques des heures et des villes solidaires 
respectivement de l'étoile (20) et de l'étoile (24). 
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Description 


La présente invention concerne les pièces d'hor- 
logerie comportant, selon le préambule de la reven- 
dication 1 un dispositif de commande rapide d'un 
décalage horaire. 

Le besoin de pièces d'horlogerie de ce genre 
existe, notamment dans le domaine des montres 
bracelet, et on voit en consultant l'état de la tech- 
nique que de nombreuses propositions ont déjà été 
faites pour y répondre. Cependant les diverses so- 
lutions techniques connues jusqu'à maintenant com- 
portent toutes sur un point où sur un autre une dé- 
ficience ou un défaut, notamment par le fait qu'elles 
impliquent des mécanismes complexes ou exigent 
des manœuvres compliquées pour ajuster sans er- 
reur le décalage horaire désiré. La présente inven- 
tion propose, pour remédier à cette situation, une 
pièce d'horlogerie qui comporte un mécanisme 
particulièrement simple et facile à manipuler, avec 
un affichage clair, bien lisible. La solution proposée 
ci-après peut être réalisée sous différentes formes, 
le cas échéant avec des mécanismes auxiliaires ve- 
nant s'ajouter au mécanisme de base pour le 
compléter. 

Dans sa forme la plus simple la pièce d'horloge- 
rie selon l'invention avec dispositif de commande 
rapide d'un décalage horaire, comprenant un or- 
gane moteur avec une base de temps, un mé- 
canisme d'entraînement lié à l'organe moteur, un 
dispositif indicateur avec un organe indicateur des 
heures, un organe indicateur des minutes et un or- 
gane indicateur des fuseaux horaires, et un mé- 
canisme de commande capable d'assurer d'une 
part la mise à l'heure desdits organes indicateurs 
des heures et des minutes et d'autre part l'ajustage 
d'une correspondance choisie à volonté entre ledit 
organe indicateur des heures et l'organe indicateur 
des fuseaux horaires, est caractérisée en ce que: 

— lesdits organes indicateurs des fuseaux horaires 
et des heures sont des organes rotatifs mobiles pas 
à pas, 

ー ledit mécanisme de commande comporte une 
commande de décalage actionnable à volonté et 
agissant sur lesdits organes indicateurs des fu- 
seaux horaires et des heures pour les faire tourner 
simultanément pas à pas, et 

- le mécanisme d'entraînement comporte une 
liaison permanente entre l'organe indicateur des mi- 
nutes et l'organe moteur, et une liaison intermittente 
entre ce dernier organe et l'organe indicateur des 
heures. 

On va décrire ci-après, à titre d'exemple, une 
forme d'exécution de l'objet de l'invention en se ré- 
férant au dessin dont: 


la fig. 1 est une vue en plan de dessus, partielle- 
ment coupée, de cette forme d'exécution, la repré- 
sentation de la boîte étant schématique et l'aiguille 
des minutes étant absente, 

la fig. 2 une vue en plan de dessus à une échel- 
le légèrement agrandie, de la planche de mé- 
canisme avec différents organes montés sur elle, 
certains organes étant partiellement arrachés, 

la fig. 3 une vue en coupe à une échelle encore 
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agrandie, selon les lignes de coupe approximatives 
A B1 B2 C D de la fig. 2, et 

la fig. 4 une vue en coupe à la même échelle 
que la fig. 3, selon la ligne C E de la fig. 2. 


La pièce d'horlogerie représentée au dessin est 
une montre bracelet dont le système d'affichage 
comporte une aiguille des minutes 14 (fig. 3) à en- 
traînement continu, se déplaçant sur un cadran 1, 
un disque des heures 2 disposé sous le cadran 1 
entraîné pas à pas à chaque heure et dont les in- 
dications horaires 3 sont visibles dans un large 
guichet 4 placé sur midi dans le cadran 1, et un 
disque des localités 5. Celui-ci est également placé 
sous le cadran 1, porte des indications 6 donnant 
les noms de villes sélectionnées selon leur position 
géographique, et peut être actionné comme on le 
verra plus loin de façon à faire apparaître le nom 
de la ville désirée dans un second guichet 7 situé 
sur six heures dans le cadran 1. 

La pièce d'horlogerie décrite comprend dans le 
boîtier 8 un mouvement qui peut être de n'importe 
quel type, par exemple électronique à moteur et 
base de temps à quartz, ou mécanique avec un 
ressort et une base de temps à balancier-spiral. La 
mise à l'heure des organes indicateurs s'effectue 
normalement au moyen d'une couronne 9 montée 
sur trois heures, qui peut présenter plusieurs posi- 
tions axiales selon les fonctions auxiliaires qu'elle 
est appelée à remplir. On reviendra plus loin sur la 
fonction du poussoir 10 situé selon la fig. 1 sur 
deux heures. La couronne 9 et le poussoir 10 as- 
surent à eux seuls toutes les opérations de mise à 
l'heure et de commande des décalages horaires. 

Le mouvement de la montre décrite comporte 
une chaussée 11 (fig. 3) centrale qui est reliée par 
un rouage (non représenté) au mécanisme dentrai- 
nement de sorte qu'elle effectue un tour par heure 
autour de son axe. Le mécanisme de mise à l'heu- 
re aboutissant à la couronne 9 est conçu de ma- 
nière que la chaussée 11 soit déconnectée du 
rouage lors d'une manœuvre d'ajustage. Sur la 
chaussée 11 est montée une seconde chaussée 
12, dite chaussée entraineuse des heures, dont la 
partie supérieure traverse une ouverture centrale 13 
du cadran 1 et porte l'aiguille des minutes 14. La 
chaussée entraîneuse des heures 12 est rigidement 
accouplée à la chaussée 11. Elle passe dans le 
tube d'un pont de centre 15, qui est fixé par des vis 
16 dans une creusure d'une planche de mécanisme 
17 et qui guide les étoiles. 

Cette planche de mécanisme est fixée sur la pla- 
tine du mouvement. On voit aux fig. 2 et 3 qu'elle 
présente des piliers 18 recevant les pieds 19 du 
cadran 1. 

Le mécanisme de commande rapide des dé- 
calages horaires est entièrement monté entre la 
planche 17 et le cadran 1. I| comporte un ensemble 
d'affichage formé d'une première étoile 20, dite étoi- 
le des heures dont le canon est guidé librement par 
le tube du pont de centre 15, et qui porte le disque 
des heures 2 fixé par des goupilles de centrage et 
des vis, 22 et 23, sur le canon de l'étoile 20, d'une 
étoile des villes 24 qui a le méme diametre exté- 
rieur que l'étoile 20, tourne librement sur celle-ci et 
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porte le disque des villes 5 fixé par des goupilles et 
des vis 26, 27, et de moyens d'entraînement de cet 
ensembie. Le disque 2 s'étend dans une creusure 
du disque 5, immédiatement sous le cadran 1. Ses 
indications apparaissent dans le guichet 4. Le dis- 
que 5, de diametre plus grand, est soutenu á sa 
périphérie par des plots 27 et fait apparaître ses in- 
dications dans le guichet 7. 

Les dentures á dents triangulaires des étoiles 20 
et 24 sont visibles à la fig. 2. Deux sautoirs 28 et 
29 fixós sur la planche 17 immobilisent les organes 
indicateurs 2, 21 et 24, 5. Le premier de ces or- 
ganes est entraîné par intermittence, à raison d'un 
pas par heure par le mouvement. Sur la planche 17 
est monté un ráteau pivotant 30 constitué d'une 
planche 31 et d'un secteur denté 32 solidaires l'un 
de l'autre, la planche 31 pivotant par l'intermédiaire 
d'une vis à portée 33 sur une partie épaisse de la 
planche de mécanisme 17. Le râteau 30 est équipé 
d'un cliquet 34 à ressort 35 pivotant sur un clou 21 
et porte un ressort de retenue 36. И est soumis à 
l'action d'un ressort 37 qui le maintient appuyé con- 
tre une butée 38 réglable par excentrique. Enfin on 


voit à la fig. 2 que l'axe de rotation 33 du râteau 30 . 


et la denture du secteur 32 sont agencés de ma- 
nière que cette denture engrène dans la denture de 
la chaussée entraineuse 12, cette dernière denture 
possédant par ailleurs une dent tronquée. Au cours 
de chaque période d'une heure, la rotation de la 
chaussée entraîneuse 12 entraîne une rotation du 
ráteau 30 contre l'action du ressort 37; le cliquet 34 
s'efface contre une dent de l'étoile des heures 20 
et lorsque la dent tronquée de la chaussée libre 12 
se trouve en regard de la denture du secteur 32, le 
râteau 30 est libéré et revient en butée contre l'ex- 
centrique 38, le cliquet 34 étant alors solidarisé à la 
planche 31 par la goupille de butée 39 et action- 
nant l'étoile 20 d'un pas. Le cas échéant le ressort 
36 empêche que l'étoile saute d'un pas supplémen- 
taire. L'indication horaire 3 suivante apparaît dans 
le guichet 4. Sur le disque 2 les indications horaires 
3 sont marquées dans le sens horaire et la rotation 
du disque, commandée lors du mouvement de re- 
tour du râteau 30, s'effectue dans le sens anti- 
horaire. Cette disposition est importante. Elle est à 
la base du système de décalage horaire rapide que 
l'on va décrire maintenant. 

Comme on le voit à la fig. 2, les deux étoiles 20 
et 24 sont superposées, coaxiales et pourvues de 
dentures identiques qui dans la forme d'exécution 
décrite sont à douze dents. Un correcteur 40 pivo- 
tant en 41 sur la planche de mécanisme 17 et solli- 
cité par un ressort 42 est placé de manière à être 
actionné par le poussoir 10 et à pénétrer alors si- 
multanément dans les dentures des étoiles 20 et 24 
pour les faire avancer d'un pas sous l'action de 
leurs ressorts sautoirs 28 et 29. Le sens de cette 
rotation est le sens antihoraire de sorte qu'elle peut 
être commandée à n'importe quel moment. Si la 
position du râteau 30 est telle que le cliquet 34 est 
partiellement engagé dans la denture de l'étoile 20 
des heures, ce cliquet s'efface en armant le ressort 
35 puis reprend sa place. 

Ainsi à chaque pression sur le poussoir 10 les 
deux organes indicateurs 20, 2 et 24, 5 avancent 
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d'un pas dans le sens antihoraire ce qui fait avan- 
cer d'une heure l'indication horaire 3 visible dans le 
guichet 4 et, simultanément, d'un fuseau horaire 
l'indication 6 visible dans le guichet 7. 

Sur sa périphérie le disque 5 porte les noms de 
douze villes sélectionnées sur le pourtour du globe 
et situées dans des fuseaux horaires différents. Le 
fait que l'indication horaire donnée par la montre 
est Une indication normale, c'est-à-dire allant de 1 à 
12 entraîne une simplification importante aussi bien 
dans la construction que dans la manœuvre du mé- 
canisme. En effet comme une pression sur le pous- 
Soir 10 entraîne toujours une rotation des organes 
indicateurs dans le sens antihoraire, il suffit que le 
porteur sache si le décalage horaire qu'il veut intro- 
duire est un décalage positif (ce qui est le cas si le 
déplacement qu'il entreprend est dirigé vers l'ouest, 
par exemple de Genève vers Londres ou New 
York) ou si le décalage est négatif (par exemple de 
Genève vers Le Caire, Karachi ou Sydney). Dans 
le premier cas le nombre de pressions à exercer 
sur le poussoir 10 est égal au chiffre du décalage 


„horaire à introduire (par exemple 1 pour Londres, 6 


pour New York) tandis que dans le second cas le 
nombre de pressions correspond à la différence en- 
tre 12 et le chiffre du décalage horaire (soit 11 pour 
Le Caire, 8 pour Karachi, 3 pour Sydney, etc.) 

Comme le disque 5 comporte 12 positions cor- 
respondant à la division en 12 du disque 2, alors 
que le globe terrestre est divisé en 24 fuseaux ho- 
raires, on pourrait inscrire sur chacune de ses posi- 
tions deux indications de villes situées dans des fu- 
seaux horaires décalés de 12 heures à la surface 
du globe. Bien que cette disposition soit une option 
possible, la forme d'exécution décrite qui présente 
une seule indication de ville par position permet 
une Sélection appropriée qui simplifie l'utilisation de 
la montre. On peut par exemple choisir les noms 
de villes suivants: Paris (ou Genève), Londres, Syd- 
ney, Brasilia, Hongkong, Bangkok, New York, Dha- 
ka, Karachi, AbuDhabi, Koweit, Athénes. 

Cependant d'autres choix sont possibles et on 
pourrait prévoir un jeu de différents disques 5 á 
monter dans la montre en fonction des différents 
marchés auxquels une production particulière est 
destinée. 

Bien entendu si le porteur de la montre envisage 
un déplacement de son lieu de résidence vers une 
des villes figurant sur le disque 5 il n'est même pas 
nécessaire qu'il connaisse le chiffre du décalage 
horaire à introduire puisqu'il lui suffit de presser sur 
le poussoir 10 autant de fois qu'il est nécessaire 
pour faire apparaître le lieu de destination dans le 
guichet 7. 

On a décrit ci-dessus une réalisation avec l'indi- 
cation horaire sur 12 heures et l'indication du fu- 
seau horaire sur 12 positions, ce qui a pour consé- 
quence que chaque position du disque 5 corres- 
pond à deux fuseaux horaires diamétralement 
opposés sur la surface du globe. On pourrait aussi 
dans une autre forme d'exécution prévoir les indica- 
tions de l'heure et des fuseaux sur 24 positions. 
Cependant dans ce cas la face visible de la montre 
serait d'une présentation moins esthétique et d'une 
lecture plus compliquée. En effet l'indication de 
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l'heure au moyen d'un disque sautant avec 12 si- 
gnes permet un large dimensionnement du guichet 
des heures en donnant une allure particulière aux 
signes, par exemple comme chiffres romains ainsi 
qu'on le voit à la fig. 1. Pour la présentation de l'in- 
dicateur dit «des villes» également toutes sortes de 
variantes sont possibles, que l'homme de l'art pour- 
ra imaginer. 

Finalement il résulte de la description ci-dessus 
que la montre peut être pourvue facilement des 
mécanismes additionnels ou auxiliaires connus, tels 
qu'aiguille des secondes centrale, mécanisme de 
calendrier, etc. 


Revendications 


1. Pièce d'horlogerie avec dispositif de com- 
mande rapide d'un décalage horaire comprenant un 
organe moteur avec une base de temps, un mé- 
canisme d'entraînement lié à l'organe moteur, un 
dispositif indicateur avec un organe indicateur des 
heures, un organe indicateur des minutes et un or- 
gane indicateur des fuseaux horaires, et un mé- 
canisme de commande capable d'assurer d'une 
part la mise à l'heure desdits organes indicateurs 
des heures et des minutes et d'autre part l'ajustage 
d'une correspondance choisie à volonté entre le dit 
organe indicateur des heures et l'organe indicateur 
des fuseaux horaires, caractérisée en ce que: 

ー lesdits organes indicateurs des fuseaux horaires 
et des heures sont des organes rotatifs mobiles pas 
à pas, 

ー ledit mécanisme de commande comporte une 
commande de décalage actionnable à volonté et 
agissant sur lesdits organes indicateurs des fu- 
seaux horaires et des heures pour les faire tourner 
simultanément pas à pas, et 

— le mécanisme d'entraînement comporte une 
liaison permanente entre l'organe indicateur des mi- 
nutes et l'organe moteur, et une liaison intermittente 
entre ce dernier organe et l'organe indicateur des 
heures, 

2, Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, ca- 
ractérisée en ce que lesdits organes indicateurs 
des fuseaux horaires et des heures sont coaxiaux 
et comportent chacun une étoile et en ce que l'or- 
gane de commande de décalage est un poussoir 
agissant simultanément sur les deux étoiles. 

3. Pièce d'horlogerie selon la revendication 2, ca- 
ractérisée en ce que lesdites étoiles sont à 12 
dents, lesdits organes indicateurs comportant 12 
positions. 

4. Pièce d'horlogerie selon la revendication 2, ca- 
ractérisée en ce que sa face visible comporte un 
cadran, en ce que l'organe indicateur des minutes 
est une aiguille se déplaçant sur le cadran et en ce 
que ledit organe indicateur des heures est disposé 
sous le cadran, les indications qu'il porte apparais- 
sant dans un guichet. 

5. Pièce d'horlogerie selon la revendication 2 ou 
la revendication 4, caractérisée en ce que l'organe 
indicateur des fuseaux horaires est un disque pré- 
sentant des indications de villes distribuées le long 
de son pourtour, en fonction des fuseaux horaires 
dans lesquelles ces villes se trouvent, les dites indi- 
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cations de villes apparaissant dans un guichet du 
cadran. 

6. Pièce d'horlogerie selon la revendication 4 ou 
la revendication 5, caractérisée en ce que le cadran 
présente, sur 12 heures, un guichet largement di- 
mensionné, dans lequel l'indication de l'heure appa- 
raît en chiffres. 

7. Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, ca- 
ractérisée en ce qu'elle comprend un mouvement 
avec une platine et sur cette platine une planche 
de mécanisme supportant l'ensemble de la com- 
mande rapide de décalage ainsi que le cadran, et 
comportant elle-même un pont de centre pourvu 
d'un canon fixe, ce canon entourant une chaussée 
et guidant lesdits organes indicateurs des heures et 
des fuseaux horaires. 

8. Pièce d'horlogerie selon la revendication 7, ca- 
ractérisée en ce que chacun desdits organes indi- 
cateurs des heures et des fuseaux horaires est 
maintenu en position stationnaire par un sautoir à 
ressort engagé dans la denture de l'étoile corres- 
pondante, ce sautoir étant monté sur la planche de 
mécanisme. 

9. Pièce d'horlogerie selon l'une des revendica- 
tions 7 ou 8, caractérisée en ce que ladite liaison 
intermittente est réalisée par un râteau pivotant sur 
la planche de mécanisme entre deux positions an- 
gulaires extrêmes, portant un cliquet à ressort qui 
coopère dans un sens avec l'étoile de l'organe indi- 
cateur des heures, et par une denture ayant une 
dent tronquée, solidaire de la chaussée et engre- 
nant dans la denture du râteau. 
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(54) Dispositiv de commande manuelle d'une montre. 


(57) L'invention concerne un dispositif de commande manuelle 
pour une montre formée d’une boîte définissant un volume inté- 
rieur dans lequel est disposé un mouvement dont une fonction 
doit être activée par un organe de commande de fonction mon- 
té sur le mouvement. Le dispositif de commande comprend un 
organe de commande accessible depuis l'extérieur, dit organe 
de commande externe monté coulissant par rapport à la boite, 
l'organe de commande externe coopérant avec un organe de 
transmission pour activer la fonction du mouvement. Le disposi- 
tif de commande selon l'invention comporte les caractéristiques 
Suivantes: 

— l'organe de transmission est formé d'une tige montée mobile 
en rotation dans un trou pratiqué dans la boite, d'une premiére 
roue dentée communiquant avec l'extérieur de la boite, et d'une 
deuxiéme roue dentée communiquant avec le volume intérieur, 
les roues dentées étant montées solidaires dans au moins un 
sens de rotation à chacune des extrémités de la tige, 

— l'organe de commande externe comporte un secteur denté 
agencé pour coopérer avec la premiére roue dentée de facon 
à Pentraíner en rotation lorsque l'organe de commande externe 
coulisse par rapport à la boite, et 

— la deuxième roue dentée est agencée pour coopérer directe- 
ment ou indirectement avec l'organe de commande de fonction 
de fagon à activer la fonction. 
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Description 


[0001] L'invention se rapporte au domaine de l'horlogerie. Elle concerne plus particulièrement un dispositif de commande 
manuelle pour montre, tel qu'un verrou d'armage pour un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0002] Certaines montres mécaniques, en particulier les montres à complication, possèdent des fonctions devant être 
activées depuis l'extérieur de la boîte. Le principe de fonctionnement est généralement le suivant: Un organe de commande 
externe monté sur la boîte actionne un élément traversant la boîte, qui lui-même actionne, directement ou indirectement, 
un organe de commande de fonction monté sur le mouvement. Parmi les organes de commande externes d’une montre, 
on distingue les organes de type à pression, tels que les poussoirs d'un chronographe, et les organes de type à translation 
destinés à actionner un organe de commande de fonction du genre levier, mobile angulairement dans le plan de la montre. 
Les organes de commande du type à translation sont, par exemple, des verrous darmage d’un ressort moteur de sonnerie. 
De tels verrous sont généralement montés coulissant sur la face latérale externe d'une boîte de montre. Ils sont montés 
solidaires d'un élément, tel qu'une tige, traversant la boite par une ouverture oblongue ménagée dans celle-ci. L'élément 
traversant est lui-même solidaire d’une pièce montée coulissant à l’intérieur de la boîte et destinée à actionner un levier 
coopérant avec un mouvement. 


[0003] De tels dispositifs posent des problèmes d'étanchéité. En effet, il est impossible de rendre étanche, à l'aide d'un joint 
torique, l'ouverture oblongue dans laquelle se meut l'élément traversant. On choisit généralement de réaliser l'étanchéité 
du dispositif entre les surfaces respectivement interne du verrou et externe de la boîte. Toutefois, il est difficile de réaliser 
une bonne étanchéité entre deux surfaces sensiblement planes, mobiles en translation l’une par rapport à l’autre, telles 
que ces deux surfaces. Des solutions à cette difficulté sont proposées dans le brevet CH 672 868 et la demande EP 0 952 
499. Ces documents divulguent des dispositifs comportant un joint plan disposé à l’extérieur de la boîte, entre le verrou 
et la surface externe de la boîte, ou à l'intérieur, entre la pièce montée coulissante et la surface interne de la boîte. Le 
dispositif présente une position étanche dans laquelle le joint est comprimé tout autour de l’ouverture oblongue par les 
deux surfaces entre lesquelles il est pris, et une position non étanche dans laquelle il est relâché. En position étanche, le 
verrou est immobilisé, et en position non étanche, il est libre de se déplacer. Il en résulte que l'étanchéité n'est pas réalisée 
en permanence, et que la manipulation d’une telle montre exige certaines précautions. 


[0004] La présente invention permet de pallier cette difficulté en proposant un dispositif de commande manuelle com- 
prenant un verrou mobile en translation destiné à actionner un levier mobile angulairement dans le plan de la montre à 
l'intérieur de la boîte, étanche au repos et en actionnement. 


[0005] Plus précisément, l'invention concerne un dispositif de commande manuelle pour une montre formée d'une boite 
définissant un volume intérieur dans lequel est disposé un mouvement dont une fonction doit étre activée par un organe de 
commande de fonction monté sur le mouvement, le dispositif de commande comprenant un organe de commande acces- 
sible depuis l'extérieur, dit organe de commande externe, monté coulissant par rapport à la boite, l'organe de commande 
externe coopérant avec un organe de transmission pour activer la fonction du mouvement. Selon l'invention, le dispositif 
de commande posséde les caractéristiques suivantes: 

- l'organe de transmission est formé d'une tige montée mobile en rotation dans un trou pratiqué dans la boîte, d'une 
premiére roue dentée communiquant avec l'extérieur de la boite, et d'une deuxiéme roue dentée communiquant avec le 
volume intérieur, les roues dentées étant montées solidaires dans au moins un sens de rotation à chacune des extrémités 
de la tige, 

— l'organe de commande externe comporte un secteur denté agencé pour coopérer avec la première roue dentée de facon 
à l'entrainer en rotation lorsque l'organe de commande externe coulisse par rapport à la boite, et 

— la deuxième roue dentée est agencée pour coopérer directement ou indirectement avec l'organe de commande de 
fonction de facon à activer la fonction. 


[0006] Gráce à ces caractéristiques, le mouvement de translation du verrou est avantageusement transformé en un mou- 
vement de rotation de l'élément traversant. Des solutions pour rendre étanche un tel dispositif sont, dés lors, bien connues 
de l'homme de métier. Elles permettent de garantir l'étanchéité de l'organe de commande au repos et en actionnement. 
De plus, le mouvement de rotation transmis par l'organe de transmission à l'organe d'actionnement, peut étre soit trans- 
formé, à son tour en mouvement de translation, soit conservé. Il en résulte qu'un tel organe de commande peut actionner, 
à l'intérieur de la boite, un levier mobile angulairement dans le plan de la montre aussi bien qu'une roue, ou méme un 
poussoir. D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention ressortiront plus clairement de la description 
détaillée qui suit d'un exemple de réalisation d'un dispositif de commande manuelle pour montre selon l'invention, cet 
exemple étant donné à titre purement illustratif et non limitatif seulement, en liaison avec les dessins annexés sur lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective d'une montre équipée du dispositif selon l'invention, 
la fig. 2 est une vue de dessous sans le fond d'une telle montre, 
la fig. 3 est une vue en coupe partielle sensiblement selon l'axe 7 heures - 1 heure d'une telle montre, et 


la fig. 4 est une vue en perspective du dispositif selon l'invention. 
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[0007] La présente invention procède de l'idée générale inventive qui consiste à procurer un dispositif de commande pour 
un levier mobile angulairement dans le plan d’une montre, qui soit étanche aussi bien au repos que lors de sa manipulation, 
et d’une construction simple. 


[0008] La montre selon les fig. 1 et 2 comporte classiquement une boîte 10 formée pour l'essentiel d'une carrure 12 
sensiblement circulaire daxe AA, d'une lunette 14 et d'un fond 16. En variante, la carrure 12 et la lunette 14 pourraient 
former une seule pièce. Ainsi constituée, la boîte 10 définit un volume extérieur et un volume intérieur 18 dans lequel est 
logé un mouvement 20. Celui-ci est pourvu d’un mécanisme de sonnerie d’une répétition armé par un levier destiné à être 
actionné par le dispositif de commande selon l'invention. 


[0009] Désigné dans son ensemble par la référence numérique générale 22, le dispositif de commande selon l'invention 
comprend un verrou 24 formé d'un coffrage 26, d'un poussoir 28 monté coulissant à l'intérieur du coffrage 26 et d'un 
ressort hélicoïdal 29 monté sur le poussoir 28. Le poussoir 28 est libre de se déplacer à l'intérieur du coffrage 26 entre 
une position initiale A et une position finale B, le ressort hélicoïdal 29 étant prévu pour le ramener à sa position initiale A. 
Le coffrage 26 est monté fixe dans la carrure 12. A cet effet, un dégagement 30 pratiqué dans face externe de la carrure 
12, sensiblement à 9 heures, forme un premier logement oblong 32 dans lequel le coffrage 26 est monté rigidement de 
manière à s'inscrire dans la forme générale de la carrure 12. Le poussoir 28 est muni d'un ergot 34 destiné à le manipuler. 


[0010] On se référera maintenant aux fig. 3 et 4. Le poussoir 28 est solidaire d’une crémaillère 36 s'étendant à l'extérieur 
du coffrage 26, dans le logement 32. Le logement 32 est adapté en forme et en dimension pour permettre le déplacement 
en translation de la crémaillère 36 et pour recevoir une roue dentée destinée à coopérer avec la crémaillère 36, comme 
décrit par la suite. 


[0011] Un trou traversant 38 ménagé dans la carrure 12 parallèlement à l'axe AA, débouche d'une part sur le premier 
logement 32, et d'autre par sur un deuxième logement 40, ménagé à l'intérieur de la carrure 12, et communiquant avec le 
volume intérieur 18. Une tige cylindrique 42 est montée dans le trou 38. Elle présente une gorge circulaire 44 dans laquelle 
est logé un joint d'étanchéité 46. Ses extrémités forment deux carrés mâles 48 et 50 prévus pour être engagés dans deux 
trous carrés femelles de façon à assurer la transmission d'un mouvement de rotation. Une première roue dentée 52, logée 
dans le logement 32 de manière à engrener avec la crémaillère 36, est montée à l'extrémité extérieure de la tige 42 au 
moyen d’un trou carré femelle. Son maintien axial est réalisé par soudage ou collage. Dans une variante de ce mode de 
réalisation, le maintien axial est assuré par un anneau élastique. Une deuxième roue dentée 54, logée dans le logement 
40, est montée à l'extrémité intérieure de la tige 42 au moyen d'un trou carré femelle. Son maintien axial est réalisé par 
un anneau élastique 56 monté dans une gorge 57. On notera que le rapport entre le diamétre de la roue extérieure 52 et 
le diamétre de la roue intérieure 54 est avantageusement inférieur à 1 et vaut, par exemple, 1/2. La tige 42 forme avec 
les roues 52 et 54 un organe de transmission rigide désigné par la référence générale 58. On notera également que, pour 
des raisons esthétiques, le fond 16 s'étend par-dessus la roue dentée 52, de maniére à la masquer. 


[0012] Le dispositif de commande manuelle 22 selon l'invention comporte encore, situé à l'intérieur de la boite 10, un 
organe d'actionnement 60 formé sensiblement d'un parallélépipéde légérement incurvé. Ledit organe d'actionnement 60 
est monté mobile en translation, entre une position initiale A' et une position finale B', sur la face inférieure d'un cercle 
d'encageage 62 assurant le positionnement et le maintien du mouvement 20. A cet effet, le cercle d'encageage 62 est percé 
d'un trou oblong 64 dans lequel sont passées deux vis 66 et 68 fixées à la surface supérieure de l'organe d'actionnement 
60. De plus, l'organe d'actionnement 60 est partiellement logé dans une rainure 70 pratiquée sur la face inférieure du 
cercle d'encageage 62 et destinée à le guider dans son mouvement de translation. ІІ comporte, sur sa face externe, une 
portion dentée 72 coopérant avec la denture de la deuxième roue 54 de façon à assurer son entraînement en translation. 
Il est pourvu, en outre, d'une surface d'appui 74 située sur sa face interne et destinée à coopérer avec un levier d'armage 
76 d'un mécanisme de répétition, ledit levier d'armage 76 étant mobile angulairement dans le plan de la montre entre une 
position initiale A' et une position finale B'. L'organe d'actionnement 60 comporte, enfin, une tige 78 formant une portion 
d'anneau solidaire d'une extrémité du parallélépipéde sur laquelle est monté un ressort 80. L'extrémité de la tige 78 est 
montée à travers un anneau de guidage 82 fixé au cercle d'encageage 62. 


[0013] Le fonctionnement du dispositif de commande 22 selon l'invention est le suivant. Lorsque le dispositif de com- 
mande 22 est au repos, et que le mécanisme de répétition n'est pas armé, le poussoir 28, l'organe d'actionnement 60 
et le levier d'armage 76 sont dans leurs positions initiales respectives A, А” et A”. Dans cette position, l'extrémité de la 
crémaillére 36 engréne avec la roue extérieure 52, l'extrémité de la portion dentée 72 engréne avec la roue intérieure 
54 et la surface d'appui 74 vient au contact du levier 76. Lorsque l'utilisateur actionne le poussoir 28, la crémaillére 36 
entraîne en rotation l'organe de transmission 58 par l'intermédiaire de la roue 52. L'organe de transmission 58 entraîne 
lui-méme en translation l'organe d'actionnement 60 par l'intermédiaire de la portion dentée 72. L'organe d'actionnement 
60 se déplace autour du mouvement 20, dans la rainure 70. Il entraine, dans son déplacement, le levier d'armage 76, qui 
se déplace de sa position initiale A' à sa position finale B' sous l'effet de la pression exercée par la surface d'appui 74. On 
notera que la course du poussoir 28 et le rapport des diamétres des roues 52 et 54 sont calculés de sorte que l'organe 
d'actionnement 60 se déplace sur l'intégralité de la course du levier d'armage 76 lorsque le poussoir 28 se déplace de 
sa position initiale A à sa position finale B. Avantageusement, le rapport des diamétres des roues 52 et 54 vaut 1/2, de 
sorte que la course du poussoir 28 est égale, en distance, à la demi-course du levier d'armage 76. En fin de course, 
le poussoir 28 et l'organe d'actionnement 60 sont ramenés dans leurs positions initiales respectivement A et A”, par les 
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ressorts hélicoïdaux respectivement 29 et 80. On notera que, le joint d'étanchéité 46 assure l'étanchéité du dispositif de 
commande 22, que ce soit en action ou au repos. 


[0014] Bien entendu, le dispositif de commande manuelle pour montre selon l'invention ne se limite pas au mode de 
réalisation qui vient d’être décrit et diverses modifications et variantes simples peuvent être envisagées par l'homme du 
métier sans sortir du cadre de l'invention tel que défini par les revendications annexées. 


[0015] On notera, en particulier, que dans le mode de réalisation décrit précédemment, l'organe de commande de fonc- 
tion, à savoir le levier d'armage 76, est actionné indirectement par l'organe de transmission 58, par l'intermédiaire d'un 
organe d'actionnement 60. Dans une variante de ce mode de réalisation, l'organe d'actionnement 60 peut étre absent 
du dispositif de commande manuelle 22. Le levier d'armage 76 s'étend alors jusqu'à la roue 54 et comporte une portion 
dentée engrenant avec la denture de la roue 54. Le levier 76 est ainsi directement actionné par l'organe de transmission 
58. Dans ce cas, un dispositif d'embrayage - débrayage est prévu entre la roue 52 et la tige 42 afin que le poussoir 28 
puisse revenir à sa position initiale A sans entrainer en retour le levier l'armage 76. 


[0016] Par ailleurs, l'organe d'actionnement 60 peut étre du type circulaire, tel qu'une roue dentée, afin d'entrainer non 
pas un levier d'armage 76, mais une roue de correction d'un organe indicateur de quantiéme, par exemple. Dans ce cas 


[0017] également, un dispositif d'embrayage - débrayage est prévu entre la roue 52 et la tige 42 afin que le poussoir 28 
puisse revenir à sa position initiale A, sans entrainer la roue d'actionnement en retour. Plusieurs poussées sur le poussoir 
28 peuvent étre nécessaires pour que l'organe indicateur à corriger effectue un tour complet. 


[0018] Enfin, la tige 42 peut être montée dans la boîte 10 perpendiculairement à l'axe AA sans sortir du cadre de l'invention. 
Dans ce mode de réalisation, la roue dentée 52 est visible sur le cóté de la boite 10. 


Revendications 


1. Dispositif de commande manuelle (22) d'une montre formée d'une boite (10) définissant un volume intérieur (18) dans 
lequel est disposé un mouvement (20) dont une fonction doit étre activée par un organe de commande de fonction 
(76) monté sur ledit mouvement (20), ledit dispositif de commande (22) comprenant un organe de commande (24) 
accessible depuis l'extérieur, dit organe de commande externe (24) monté coulissant par rapport à ladite boite (10), 
ledit organe de commande externe (24) coopérant avec un organe de transmission (58) pour activer ladite fonction 
dudit mouvement (20), caractérisé en ce que: 

— ledit organe de transmission (58) est formé d'une tige (42) montée mobile en rotation dans un trou (38) pratiqué 
dans ladite boite (10), d'une premiére roue dentée (52) communiquant avec l'extérieur de la boite (10), et d'une 
deuxiéme roue dentée (54) communiquant avec ledit volume intérieur (18), lesdites roues dentées (52, 54) étant 
montées solidaires dans au moins un sens de rotation à chacune des extrémités de ladite tige (42), 

— ledit organe de commande externe (24) comporte un secteur denté (36) agencé pour coopérer avec ladite première 
roue dentée (52) de facon à l'entrainer en rotation lorsque ledit organe de commande externe (24) coulisse par rapport 
à la boite (10), et en ce que 

— ladite deuxième roue dentée (54) est agencée pour coopérer directement ou indirectement avec ledit organe de 
commande de fonction (76) de facon à activer ladite fonction. 


2. Dispositif de commande selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite tige (42) est munie d'un joint d'étanchéité 
(46) monté entre lesdites roues dentées (52, 54). 


3. Dispositif de commande selon l'une des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que lesdites roues dentées (52, 54) 
sont montées rigidement aux extrémités de ladite tige (42). 


4. Dispositif de commande selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que tige (42) est montée dans la boite 
(10) sensiblement perpendiculairement au plan de ladite boite (10). 


5. Dispositif de commande selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que le rapport du diamétre de la 
premiére roue dentée (52) au diamétre de la deuxiéme roue dentée (54) est inférieur à 1. 


6. Dispositif de commande selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce qu'il comporte, en outre, un organe 
d'actionnement (60) interposé entre ledit organe de transmission (58) et ledit organe de commande de fonction (76) et 
comportant un secteur denté (72) coopérant avec ladite deuxiéme roue dentée (54) de facon à étre mis en mouvement 
lorsque ladite deuxiéme roue dentée (54) tourne. 


7. Dispositif de commande selon la revendication 6, caractérisé en ce que ledit organe d'actionnement (60) est monté 
mobile en translation autour dudit mouvement (20) et comporte une surface d'appui (74) agencée pour exercer une 
poussée sur ledit organe de commande de fonction (76) lorsque ledit organe d'actionnement (60) est en mouvement. 


8. Dispositif de commande selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit organe d'actionnement (60) est monté 
mobile en translation sur un cercle d'encageage (62) sur lequel est monté ledit mouvement (20). 


9. Dispositif de commande selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit cercle d'encageage (62) comprend une 
ouverture oblongue (64) et en ce que ledit organe d'actionnement (60) comporte deux vis fixées sur sa face supérieure 
à travers ladite ouverture oblongue (64). 
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10. Dispositif de commande selon l’une des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que ladite boîte (10) comporte un 
fond (16) s'étendant par-dessus ladite première roue dentée (52) de manière а la masquer. 
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(54) Piéce d'horlogerie à répétition à minute. 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet une pièce dhorlogerie, notamment une montre bracelet, à répétition à minute. 


[0002] Les pièces d'horlogerie connues avec la fonction de sonnerie ou de répétition à minute possèdent habituellement 
plusieurs timbres sur lesquels frappe le même nombre de marteaux. 


[0003] Dans le cas de la répétition à minute qui ne comporte que deux timbres pour sonner les heures, le marteau frappe 
le nombre d'heures sur un timbre grave. Les quarts sont sonnés par les deux marteaux alternativement sur le timbre aigu 
puis sur le timbre grave, et les minutes sont sonnées sur le timbre aigu. 


[0004] Le mécanisme à répétition est logé dans la platine du mouvement, sous le cadran, ce qui le rend difficilement 
accessible pour tout réglage. En effet, sachant qu’en général les timbres sont assemblés en dernier, après la pose du 
cadran et méme après l'emboitage, tout réglage des marteaux nécessite de sortir le mouvement de la boîte, d'enlever les 
aiguilles et le cadran pour accéder au mécanisme de sonnerie. Il en est de même pour le rhabillage. 


[0005] Le but de l'invention est de remédier à cet inconvénient et de proposer une pièce d'horlogerie à répétition à minute 
dans laquelle tout réglage de la sonnerie peut être effectué directement côté ponts du mouvement. II suffit alors d'ouvrir 
le couvercle du boîtier pour accéder directement au réglage de la pièce d'horlogerie. 


[0006] La pièce d'horlogerie à répétition à minute comprenant plusieurs timbres sur lesquels frappe un même nombre de 
marteaux armés par des ressorts, est caractérisée en ce que les marteaux, de même que leurs moyens de commande et 
de réglage, sont disposés sur le côté ponts de la pièce d'horlogerie et accessibles sans démontage. 


[0007] Dans un mode d'exécution préféré, les moyens de réglage des marteaux consistent en des contre-ressorts dont 
le positionnement est réalisé au moyen d'excentriques en contact direct avec les contre-ressorts. 


[0008] Dans la pièce d'horlogerie selon l'invention, tous les réglages de la sonnerie peuvent être effectués sans aucun 
démontage, car toutes fonctions nécessitant un réglage sont situées du côté ponts. 


[0009] La fig. 1 du dessin représente une pièce d'horlogerie à sonnerie conventionnelle de construction classique d’une 
répétition à minute, dans laquelle les marteaux 1, 2, et les timbres 3, 4, sont bien apparents sur la Vue du mouvement 
côté ponts, mais où les organes de réglage sont disposés côté cadran, et par conséquent pas visibles sur le dessin. Un 
démontage partiel de la pièce d'horlogerie est par conséquent nécessaire pour accéder aux organes de réglage. 


[0010] La fig. 2 du dessin représente un mode d'exécution de la pièce d'horlogerie selon l'invention. Dans la fig. 2, on 
retrouve les marteaux 1 et 2, et les timbres 3 et 4. En plus de ces éléments, le côté ponts de la pièce d'horlogerie présente 
le dispositif de réglage du mécanisme de sonnerie. Celui-ci est composé, pour chaque marteau 1 et 2, d'un ressort de 
marteau 5, 6, et d'un contre-ressort 7, 8 qui ont chacun une fonction bien distincte: 


[0011] Le ressort de marteau 5 ou 6 est armé par les levées des heures, quarts ou minutes pour venir percuter le timbre 
correspondant 3 ou 4. Le contre-ressort 7 ou 8 est destiné à faire reculer le marteau 1 ou 2 aprés percussion de maniére 
à éviter tout rebond contre le timbre, ou tout appui permanent contre celui-ci, ce qui provoquerait un étouffement du son. 


[0012] Cette fonction est particulièrement difficile à obtenir, aussi l'armage des contre-ressorts est-il réglable au moyen 
d'excentriques 9, 10. Avec la disposition représentée dans la fig. 2, l'opérateur a accés directement aux marteaux 1 et 
2, aux ressorts 5 ou 6 des marteaux, aux contre-ressorts 7 ou 8 ainsi qu'aux excentriques de réglage 9 et 10 desdits 
contre-ressorts. Tous ces éléments sont disposés du cóté ponts de la piece d'horlogerie. 


[0013] Les excentriques 9 et 10 permettent d'effectuer le réglage des contre-ressorts 7 ou 8. D'autre part, avec la dispo- 
sition des éléments représentés dans la fig. 2, il est possible de contróler le bon fonctionnement des marteaux 1 et 2, et 
de leurs ressorts 5 et 6, de même que le positionnement des timbres 3 et 4 sans aucun démontage, ce qui contribue à 
la rapidité d'exécution et à la simplicité de l'opération de réglage. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie à répétition à minute, comprenant plusieurs timbres sur lesquels frappe un méme nombre de 
marteaux armés par des ressorts, caractérisée en ce que les marteaux (1 et 2) de méme que leurs moyens de 
commande et de réglage (5 et 6, 7 et 8, 9 et 10) sont disposés cótés ponts de la piéce et accessibles directement 
sans démontage. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que les moyens de réglage des marteaux consistent 
en des contre-ressorts (7 et 8) dont le positionnement est réalisé au moyen d'excentriques (9 et 10) en contact direct 
avec les contre-ressorts. 








Fig. 2 
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(54) Dispositif d'armage et de déclenchement pour pièce d'horlogerie, notamment pour 
montre-bracelet à répétition minute. 


(67) Le dispositif présente une crémaillère présentant deux par- 
ties élastiques (A et B) lui permettant de poursuivre la rotation 
après que le palpeur (7) se soit appuyé sur le limaçon des heures 
(8), et d'imprimer aussi un mouvement de rotation au doigt (33) 
et à la bascule de décrochement (32) par l'intermédiaire de 
l'excentrique (34). 
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Description 


[0001] L'invention a pour objet un dispositif darmage et de déclenchement pour piece d'horlogerie, notamment pour 
montre-bracelet à répétition à minute. 


[0002] Un mécanisme de sonnerie traditionnel d’une pièce d'horlogerie à répétition à minute est représenté dans la fig. 
1 du dessin. Il est habituellement composé d'un barillet, d'un arbre de barillet à rochet (arbre de fusée 1) sur lequel est 
ajustée librement une roue encliquetée appelée roue de fusée tournant dans un sens. L’arbre de fusée 1 est prolongé 
par un carré sur lequel sont ajustées plusieurs pièces décrites ci-dessous au regard de la fig. 1. Le déclenchement du 
mécanisme est réalisé au moyen d’un poussoir intégré à la boite. Le poussoir agit sur un bras de crémaillère 4 à secteur 
denté, qui entraîne un pignon de crémaillère 6 ajusté sur la base du carré de l'arbre de fusée 1, ce qui permet d'armer 
le ressort du barillet de sonnerie. 


[0003] La crémaillère 5 entraîne dans sa rotation un palpeur 7 qui limite son cheminement. Il vient en butée sur une came 
(limaçon des heures 8 à douze échelons) qui est fixée sur une étoile à douze dents 9 positionnée par un sautoir 10 et 
entraînée à chaque heure. 


[0004] Sous le pignon de crémaillère 6, est ajusté et vissé le rochet des heures 11. Il a douze dents triangulaires dont un 
côté vise son centre. Il fait corps avec le pignon 6 et l'arbre de fusée 1. 


[0005] Dans le marteau des heures 12 sont vissés un axe 13 et une tige 14. L’axe 13 pivote dans la platine et dépasse 
côté cadran. La tige 14 traverse la platine dans un dégagement oblong 16. 


[0006] La levée des heures 17 est ajustée librement sur l'axe du marteau 13, et s'appuie sur la platine. 
[0007] La partie arrière de la levée est en appui sur la tige 14. 


[0008] Le marteau est maintenu dans sa position de repos par le ressort 18. Cette position déterminée exactement par 
rapport au timbre est réglée par un contre ressort 19 qui est orientable. 


[0009] La levée 17 du marteau 12 est actionnée par les dents du rochet des heures 11. Elle soulève le marteau jusqu'à 
ce que les dents du rochet 11 lâchent la pointe de la levée 17 et libèrent le marteau 12 qui tombe brusquement sur le 
timbre par l'effet de son ressort. Le nombre de dents passant devant la levée 17 lors du déclenchement est déterminé par 
le cheminement du palpeur 7 limité par le limaçon des heures 8. 


[0010] La piéce d'horlogerie avec la fonction de sonnerie ou de répétition à minute décrite ci-dessus posséde un dispositif 
d'armage et de déclenchement utilisant principalement une crémaillére 5. 


[0011] Dans un mécanisme de répétition-minute classique (fig. 1), la crémaillére 5, actionnée par un poussoir intégré à la 
boîte de la montre, possède un secteur denté qui entraîne le pignon de crémaillère 6 ajusté sur la base du carré de l'arbre 
de fusée 1, ce qui lui permet d'armer le ressort du barillet de sonnerie. 


[0012] La crémaillére entraine dans sa rotation le palpeur 7 qui limite son cheminement en venant en butée sur la came 
(limacon des heures 8) à douze échelons. 


[0013] Au moment où le palpeur 7 vient en appui sur l'échelon correspondant du limacon des heures 8, il subsiste un petit 
espace E entre le palpeur 7 et la crémaillére 5, ce qui permet à cette derniére de continuer son mouvement de rotation et 
d'entrainer le doigt de décrochement 33. Celui-ci est obligé de tourner, et souléve la bascule d'accrochement 32. II libére 
ainsi la piéce des quarts 21 et déclenche le cycle de sonnerie. 


[0014] Le but de l'invention est de réaliser les trois fonctions de la crémaillére, du palpeur et du doigt de décrochement 
au moyen de la seule crémaillére. 


[0015] Le dispositif d'armage et de déclenchement selon l'invention, comprenant une crémaillére agencée pour entrainer 
un doigt de décrochement soulevant une bascule déclenchant ainsi le cycle de sonnerie, est caractérisé en ce que la 
crémaillère est agencée pour poursuivre son mouvement de rotation après que le palpeur se soit appuyé sur le limaçon 
des heures, et imprimer un mouvement de rotation au doigt de décrochement et à la bascule pour libérer la piéce des 
quarts et déclencher le cycle de sonnerie. 


[0016] Dans un mode d'exécution préféré, le mouvement de rotation de la crémaillére est communiqué à la bascule par 
l'intermédiaire du doigt de décrochement et de son excentrique, et la crémaillére présente deux parties élastiques reliées 
au doigt de décrochement, respectivement au palpeur. 


[0017] La crémaillére, le palpeur, le doigt de décrochement et la bascule seront de préférence situés dans le méme plan. 


[0018] Les fig. 2 et 3 du dessin représentent, à titre d'exemple, un mode d'exécution du dispositif d'armage et de décro- 
chement d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. 


[0019] Dans le dessin: 


la fig. 2 montre l'agencement de la crémaillére 5, du palpeur 7, du doigt de décrochement 33, de la bascule 
d'accrochement 32, et de la pièce des quarts 21, et 
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la fig. 3 montre le méme agencement, mais sans la bascule d'accrochement 32, de maniére á rendre visible la 


forme particuliére du doigt de décrochement 33. 


[0020] Afin d'intégrer a la crémaillére les deux autres fonctions, celle-ci a été rendue élastique aux points A et B, ce 
qui permet, aprés avoir appuyé le palpeur 7 sur le limacon des heures 8, de continuer le mouvement de rotation de la 
crémaillère 5 et d’imprimer un mouvement de rotation au doigt de décrochement 33 et à son excentrique 34, qui va pousser 
la bascule d'accrochement 32, libérer la piece des quarts 21, et déclencher ainsi le cycle de sonnerie. 


[0021] Un des principaux avantages de cette solution consiste à réaliser toutes les fonctions à l’aide de la crémaillère 5 
et de la bascule 32, ces pièces étant situées dans le méme plan, ce qui confère à l'ensemble une bien meilleure rigidité 
que dans une construction conventionnelle. 


Revendications 


1. 


Dispositif darmage et de déclenchement pour pièce d'horlogerie à répétition à minute, comprenant une crémaillère 
agencée pour entraîner une bascule déclenchant le cycle de sonnerie par l'intermédiaire d'un doigt de décrochement, 
caractérisé en ce que la crémaillère (5) est agencée pour pouvoir poursuivre son mouvement de rotation après que 
le palpeur (7) se soit appuyé sur le limaçon des heures (8) et imprimer ainsi un mouvement de rotation à un doigt de 
décrochement (33) et à la bascule de décrochement (32) pour libérer la pièce des quarts (21). 


Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce qu’un excentrique (34) est monté sous le doigt de décrochement 
(33) 

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que le mouvement de rotation de la crémaillère (5) est commu- 
niqué à la bascule (32) par l'intermédiaire du doigt de décrochement (33) et de l'excentrique (34). 


Dispositif selon la revendication 2 caractérisé en ce que la crémaillère (5) présente deux parties élastiques (A et B) 
reliées au doigt de décrochement (33), respectivement au palpeur (7). 


Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en ce que la crémaillère (5), le palpeur (7), et le doigt de décrochement 
(33) sont réalisés en une seule pièce. 


Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce que la crémaillère (5), le palpeur (7), le doigt de décrochement 
(33) et la bascule (32), sont situés dans un même plan. 
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(54) Pièce d'horlogerie avec un dispositif de sonnerie. 


(57) La pièce d'horlogerie comprend un dispositif de sonnerie 
des quarts (10) comportant une pièce des quarts (11) munie 
d'une première et seconde séries de dents (25, 26) destinées 
à coopérer avec une première et seconde levées de marteaux 
(27, 30). Elle comporte en outre un dispositif de sonnerie supplé- 
mentaire (40) présentant une pièce supplémentaire (41) à sec- 
teur denté (42) fixée sur la pièce des quarts (11). Ce secteur 
denté coopère avec une levée supplémentaire montée sur une 
desdites levées (27) de façon à sonner les quarts par séries d'au 
moins trois sons successifs. On obtient ainsi une sonnerie à suc- 
cession de sons originale, tout en conservant une construction 
peu compliquée et fiable. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne une pièce d’horlogerie comprenant un dispositif de sonnerie agencé de façon à 
sonner au moins les quarts et munie d’une pièce des quarts comportant au moins une première et une seconde série de 
dents destinées à coopérer avec au moins une première et une seconde levées de marteau qui actionne un premier et un 
second marteaux pour sonner les quarts par une, deux ou trois séries de sons. 


[0002] Des pièces d’horlogerie de ce type sont bien connues et une description détaillée y relative figure par exemple 
dans le «Traité des sonneries» de E. James, 1899 ou encore dans le livre de François LeCoultre «Les Montres Compli- 
quées», imprimerie Charles Rohr, Bienne, pages 109 à 181. Les mécanismes à sonnerie construits selon ces documents 
comportent généralement une pièce des quarts du type représenté à la fig. 5. Cette pièce des quarts présente deux séries 
de trois dents qui coopérent chacune, lors de l'exécution de la sonnerie des quarts avec une des deux levées de marteaux 
pour produire une succession de deux sons, un son aigu suivi d'un son grave ou inversement, cette succession étant 
produite une, deux ou trois fois selon que l'on se trouve à 15, 30 ou 45 minutes, tel que représenté à la fig. 6. 


[0003] La présente invention a pour but de créer une piéce d'horlogerie avec un mécanisme de sonnerie permettant 
d'obtenir une autre succession de sons comportant au moins trois sons successifs par série de sons. En outre, le méca- 
nisme de sonnerie devra présenter une construction peu compliquée et fiable et permettre la modification aisée de piéces 
d'horlogerie préexistantes. 


[0004] La piéce d'horlogerie selon l'invention est caractérisée à cet effet par le fait que le dispositif de sonnerie comprend 
un dispositif de sonnerie supplémentaire comportant une pièce supplémentaire à secteur denté fixée sur la pièce des 
quarts de facon que les dents de ce secteur denté coopérent avec au moins une piéce rapportée montée sur au moins 
une des levées de marteau pour coopérer avec au moins un des marteaux de facon à sonner les quarts par série d'au 
moins trois sons successifs. 


[0005] Gráce aux caractéristiques précitées, il est possible de réaliser un mécanisme de sonnerie des quarts permettant 
d'obtenir une nouvelle succession de sons, tout en conservant une construction peu compliquée et fiable. En outre, la 
construction de pièces d'horlogerie préexistantes pourra être modifiée de façon aisée pour obtenir d'autres types de 
succession de sons, selon la volonté du constructeur ou de l'acquéreur. 


[0006] Avantageusement, le secteur denté et la piéce rapportée sont montés sur un niveau différent que celui occupé 
par la premiére et la seconde série de dents et par la premiére et la seconde levées de marteaux. On obtient ainsi un 
fonctionnement fiable et une construction particulièrement simple. 


[0007] Selon un mode d'exécution préféré, la piéce rapportée est constituée par une levée supplémentaire montée sur 
la première ou la seconde levée de marteau. Cette caractéristique permet une modification particulièrement aisée de 
dispositifs de sonnerie connus. 


[0008] Très favorablement, la levée supplémentaire est montée coaxialement sur la première levée coopérant avec le 
premier marteau qui produit un son grave. Le secteur denté comprend en outre, de préférence, trois dents occupant ledit 
autre niveau et associées aux trois dents de la première série de dents destinées à coopérer avec la première levée de 
marteau. Ceci permet d'obtenir une succession de sons nouvelle et originale. 


[0009] D'autres avantages ressortent des caractéristiques exprimées dans les revendications dépendantes et de la des- 
cription exposant ci-apres l'invention plus en détail à l'aide de dessins qui représentent schématiquement et à titre 
d'exemple un mode d'exécution. 


La fig. 1 est une vue schématique en plan de ce mode d'exécution. 

Lafig.2 est une vue en perspective du dispositif de sonnerie des quarts de ce mode d'exécution. 
Lafig.3 est une vue agrandie d'une particularité de la fig. 1. 

La fig. 4 illustre la succession de sons graves et aigus obtenus avec le mode d'exécution décrit. 


La fig. 5 représente un dispositif de sonnerie des quarts connus et la fig. 6 la succession de sons obtenus avec celui- 
ci. 


[0010] Le mode d'exécution décrit en référence à la fig. 1 concerne une piéce d'horlogerie avec un mouvement 9 com- 
prenant un dispositif de sonnerie 10 agencé de façon à sonner au moins les quarts, tel qu'un mécanisme de répétition 
minutes, sonnant les heures, les quarts et les minutes. 


[0011] Mais d'autres types de sonnerie pourront étre envisagés, telles que des petites sonneries, des grandes sonneries, 
ou encore des répétitions à quarts. 


[0012] La répétition minute est un mécanisme supplémentaire implanté généralement dans une montre cóté cadran et 
comportant un barillet associé à un train de rouage. Ce mécanisme se déclenche à la demande par l'intermédiaire d'un 
poussoir agencé sur le cóté de la montre. 
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[0013] Lors du déclenchement, la répétition va, dans une première phase, relever ou lire l'heure, les quarts et les minutes 
par l'intermédiaire de palpeur sur des cames ou limacons pour sonner, dans une seconde phase, l'heure, les quarts et 
les minutes gráce á deux marteaux coopérant avec des timbres. 


[0014] Le dispositif permettant de sonner les quarts, à savoir le dispositif de sonnerie des quarts 10 illustré à la fig. 1 
comprend à cet effet une pièce des quarts 11 montées pivotante sur une partie fixe du mouvement 9 grâce à un arbre 12. 
Cette pièce des quarts 11 possède une denture intérieure 13 qui coopére avec un pignon 14 monté sur un arbre de fusée 
15 et entraîné par un doigt 16 ajusté sur le carré de l'arbre de fusée qui est relié à un barillet de sonnerie non illustré. La 
pièce des quarts 11 est maintenue en position par une bascule d'accrochement 17 contre l’action d’un ressort 19 sollicitant 
la pièce des quarts 11 suivant un sens antihoraire à la fig. 1. 


[0015] La pièce des quarts 11 est solidaire d'un palpeur 20 agencé de façon à coopérer avec un limacon des quarts 21 
lors de la première phase de prise d’information. Cette pièce des quarts comprend en outre une première série de trois 
dents 25 et une seconde série de trois dents 26. 


[0016] La première série de dents 25 coopère avec une première levée de marteau 27 qui est sollicité par un ressort 28 
dans une position de repos et qui est susceptible d’actionner un premier marteau dont seule la tige 29 est illustrée. Ce 
premier marteau sonnera, grâce à un premier timbre, un son grave. 


[0017] La seconde série de dents 26 coopère avec une seconde levée de marteau 30 sollicité par un ressort 31 vers 
une position de repos et susceptible de coopérer avec un second marteau dont seule la tige 32 est illustrée. Ce second 
marteau produit, grâce à un second timbre, un son aigu. 


[0018] Conformément à l'invention, le dispositif de sonnerie est muni d'un dispositif de sonnerie supplémentaire 40 qui 
comporte une piéce supplémentaire 41 à secteur denté 42 présentant trois dents supplémentaires. Cette piéce supplé- 
mentaire 41 est fixée par vissage sur la piéce des quarts 11. Le dispositif de sonnerie supplémentaire 40 comprend en 
outre une piéce rapportée constituée par une levée supplémentaire 43 montée coaxialement avec la premiére levée 27 
et superposée à cette derniére. Cette levée supplémentaire 43 est également susceptible de coopérer avec la tige 29 du 
premier marteau pour produire un son grave. Elle est aussi soumise à l'action du ressort 28 et coopére avec le secteur 
denté 42 dont les dents sont associées à la première série de trois dents 25. 


[0019] Le secteur denté 42 et la levée supplémentaire 43 sont agencés sur un niveau différent, supérieur à celui occupé 
par la première et la deuxième séries de dents 25, 26 et par leurs levées respectives 27, 30. 


[0020] Les dents 251, 252, 253 (fig. 3) de la premiére série de dents 25, les dents 261, 262, 263 de la seconde série de 
dents 26 et les dents 421, 422, 423 du secteur denté 42 sont agencées entre elles et par rapport aux levées 27, 30 et 43 
de facon à obtenir, lors du troisiéme quart, la succession des neufs sons suivants illustrée à la fig. 4: 

— son grave par la première dent 251 de la première série 25 avec la première levée 27, 

— son aigu par la premiére dent 261 de la seconde série 26 avec la seconde levée 30, 

— son grave par la première dent 421 du secteur denté 42 avec la levée supplémentaire 43, 

— pause, 

— son grave par la seconde dent 252 de la première série 25 avec la première levée 27, 

— son aigu par la seconde dent 262 de la seconde série 26 avec la seconde levée 30, 

— son grave par la seconde dent 422 du secteur denté 42 avec la levée supplémentaire 43, 

— pause, 

— son grave par la troisième dent 253 de la première série 25 avec la première levée 27, 

— son aigu par la troisieme dent 263 de la seconde série 26 avec la seconde levée 30, 

— son grave par la troisième dent 423 du secteur denté 42 avec la levée supplémentaire 43. 


[0021] Lors du premier et du deuxième quarts, le dispositif de sonnerie n'exécutera bien entendu qu'une seule ou deux 
séries de trois sons. 


[0022] Le fonctionnement de ce dispositif de sonnerie des quarts comprend une premiére phase de prise d'information 
lors de laquelle la bascule d'accrochement 17 est dégagée de la piece des quarts 11 qui tombe sous l'effet du ressort 
28 avec son palpeur 20 sur un des quatre échelons du limacon des quarts 21. Lors de la seconde phase d'exécution de 
sonnerie, la piéce des quarts 11 est entrainée par le pignon 14 suivant un sens horaire et les différentes dents coopérent 
avec leurs levées respectives pour obtenir la succession de sons décrite ci-dessus. 


[0023] Tel que visible à la fig. 2, le secteur denté 42 se trouve sur un niveau supérieur par rapport à celui occupé par la 
seconde levée 30, il ne touche donc pas cette levée lors de son passage. 


[0024] Il est bien entendu que le mode d'exécution décrit ci-dessus ne présente aucun caractère limitatif et qu'il peut 
recevoir toutes modifications désirables à l'intérieur du cadre tel que défini par la revendication 1. En particulier, le secteur 
denté de la piéce supplémentaire pourrait coopérer avec plus d'une levée supplémentaire. L'agencement des dents pourrait 
étre différent de facon à obtenir une autre succession de sons aigus et graves. La piéce des quarts pourrait avoir une 
autre forme et être entraînée de façon différente. 


[0025] La ou les levées supplémentaires pourraient étre remplacées par une ou des piéces surajoutées sur les levées 
préexistantes et comportant une pointe susceptible de coopérer avec ledit secteur denté. 
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Revendications 


1. 


Piece d'horlogerie comprenant un dispositif de sonnerie (10) agencé de facon á sonner au moins les quarts et munie 
d'une piéce des quarts (11) comportant au moins une premiére et une seconde séries de dents (25, 26) destinées 
á coopérer avec au moins une premiére et une seconde levées de marteaux (27, 30) qui actionne un premier et 
un second marteaux (29, 32) pour sonner les quarts par une, deux ou trois séries de sons, caractérisée par le fait 
que le dispositif de sonnerie (10) comprend un dispositif de sonnerie supplémentaire (40) comportant une piéce 
supplémentaire (41) à secteur denté (42) fixée sur la pièce de quarts (11) de façon que les dents de ce secteur denté 
(42) coopèrent avec au moins une pièce rapportée (43) montée sur au moins une des levées de marteaux (27, 30) 
pour coopérer avec au moins un des marteaux (29, 32) de façon à sonner les quarts par séries d’au moins trois 
sons successifs. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée par le fait que le secteur denté (42) et la pièce rapportée 
(43) sont montés sur un niveau différent que celui occupé par la première et la seconde séries de dents (25, 26) et 
par la première et la seconde levées de marteaux (27, 30). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par le fait que la pièce rapportée est constituée par une levée 
supplémentaire (43) montée sur la première ou la seconde levée de marteau (27, 30). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que la levée supplémentaire (43) est montée 
coaxialement sur la première levée (27) coopérant avec le premier marteau (29) qui produit un son grave. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 4, caractérisée par le fait que le secteur denté (42) comprend trois dents 
(421, 422, 423) occupant ledit autre niveau et associées aux trois dents (251, 252, 253) de la première série de dents 
(25) destinées à coopérer avec la première levée de marteau (27). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait que les dents (251, 252, 253; 261, 262, 263) des 
deux séries de dents (25, 26) et celles (421, 422, 423) du secteur denté (42) sont agencées de façon à obtenir, lors 
du troisième quart, la succession des neuf sons suivants: 

— son grave par la première dent (251) de la première série (25) avec la première levée (27), 

— son aigu par la première dent (261) de la seconde série (26) avec la seconde levée (30), 

— son grave par la première dent (421) du secteur denté (42) avec la levée supplémentaire (43), 

— pause, 

— son grave par la seconde dent (252) de la premiére série (25) avec la premiére levée (27), 

— son aigu par la seconde dent (262) de la seconde série (26) avec la seconde levée (30), 

— son grave par la seconde dent (422) du secteur denté (42) avec la levée supplémentaire (43), 

— pause, 

— son grave par la troisième dent (253) de la première série (25) avec la première levée (27), 

— son aigu par la troisième dent (263) de la seconde série (26) avec la seconde levée (30), 

— son grave par la troisième dent (423) du secteur denté (42) avec la levée supplémentaire (43). 


Fig .1 
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Fig.2 
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Fig.3 
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Fig.5 





Fig.6 
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(54) Pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie à un seul cliquet. 


(57) L'invention propose une pièce d'horlogerie comportant un 
mécanisme de sonnerie (14) à répétition, la sonnerie étant dé- 
clenchée soit automatiquement, soit manuellement par un or- 
gane (22) à commande manuelle, dans lequel le mécanisme 
de sonnerie (14) comporte une bascule de déclenchement (24) 
munie d'un cliquet (26) qui est prévu pour venir en prise avec 
les dents d'une roue de détente (28) à rochet de sorte que, en 
déclenchement automatique, une came de déclenchement pro- 
voque le pivotement de la bascule de déclenchement (24) vers 
la roue de détente (28), caractérisée en ce que la bascule de dé- 
clenchement (24) est équipée d'une genouillére (104) qui porte 
le cliquet (26) et qui est liée en pivotement avec la bascule de 
déclenchement (24) lors d'un déclenchement automatique, et en 
ce que le déclenchement manuel est provoqué par le pivotement 
de la genouillére (104) par rapport à la bascule de déclenche- 
ment (24) sous l'action de l'organe (22) à commande manuelle. 
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Description 


[0001] L’invention concerne une pièce dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie. 


[0002] L'invention concerne plus particulièrement une pièce dhorlogerie comportant un mouvement horloger et un mé- 
canisme de sonnerie à répétition, la sonnerie étant déclenchée soit automatiquement par le mouvement horloger, soit 
manuellement par un organe à commande manuelle, dans lequel le mécanisme de sonnerie comporte une bascule de 
déclenchement munie d’un cliquet qui est monté pivotant sur la bascule de déclenchement et qui est prévu pour venir en 
prise avec les dents d’une roue de détente à rochet de sorte que, en déclenchement automatique, une came de déclen- 
chement entraînée par le rouage de minuterie du mouvement horloger provoque le pivotement de la bascule de déclen- 
chement vers la roue de détente et le cliquet entraîne la roue de détente en rotation. 


[0003] De telles pièces d'horlogerie sont connues depuis longtemps, en particulier dans le domaine des montres dites 
compliquées telles que les montres à répétition ou les montres à grande sonnerie. Pour une bonne compréhension de l’état 
de la technique dans le domaine des montres compliquées, on pourra se reporter à l'ouvrage de François Lecoultre intitulé 
«Les montres compliquées» (ISBN 2-88175-000-1), qui comporte notamment plusieurs chapitres relatifs aux montres 
équipées d'un mécanisme de sonnerie (pages 97 à 205). 


[0004] Parmi les montres à sonnerie, la montre à grande sonnerie comporte un mode de déclenchement automatique 
et un mode de déclenchement manuel de la sonnerie. Pour le déclenchement manuel, le rouage de minuterie entraîne 
en rotation une came de déclenchement en forme d'étoile à quatre bras qui est prévue pour coopérer avec la bascule de 
déclenchement de maniére à l'armer et à la relácher successivement, à un instant déterminé, ce qui provoque le déclen- 
chement de la sonnerie par l'intermédiaire du cliquet. Pour le déclenchement manuel, il est prévu un cliquet supplémen- 
taire qui vient en prise avec la roue de détente, lorsqu'il est actionné par un organe à commande manuelle, de maniére 
à déclencher la sonnerie. 


[0005] La présente invention vise notamment à simplifier le mécanisme de sonnerie en supprimant le cliquet servant à 
la commande manuelle. 


[0006] Dans ce but, l'invention propose une piéce d'horlogerie du type décrit précédemment, caractérisée en ce que 
la bascule de déclenchement est équipée d'une genouillére qui porte le cliquet, en ce que la genouillére est liée en 
pivotement avec la bascule de déclenchement lors d'un déclenchement automatique, et en ce que le déclenchement 
manuel est provoqué par le pivotement de la genouillére par rapport à la bascule de déclenchement sous l'action de 
l'organe à commande manuelle. 


[0007] Gráce à la piéce d'horlogerie selon l'invention, le déclenchement de la sonnerie peut étre commandé manuelle- 
ment en utilisant le cliquet servant au déclenchement automatique, ce qui diminue le nombre de piéces utilisées dans le 
mécanisme de sonnerie et ce qui diminue l'encombrement du mécanisme de sonnerie. 


[0008] Selon un mode de réalisation de l'invention, l'axe de pivotement de la genouillére est agencé à une extrémité libre 
de la bascule de déclenchement, du cóté opposé à l'axe de pivotement de la bascule de déclenchement. La genouillére 
prolonge la bascule de déclenchement du cóté opposé à l'axe de pivotement de la bascule de déclenchement. Ainsi, la 
bascule de déclenchement avec la genouillére peut être réalisée selon une forme générale similaire à celle d'une bascule 
de déclenchement rigide conventionnelle, et la cinématique du mécanisme de sonnerie en mode de déclenchement au- 
tomatique peut étre identique à la cinématique d'une bascule de déclenchement rigide conventionnelle. 


[0009] De préférence, le cliquet comporte un doigt de détente dont l'extrémité libre est prévue pour venir en prise avec 
les dents de la roue de détente et un bras d'actionnement qui coopére avec l'organe à commande manuelle de sorte 
que l'organe à commande manuelle provoque le pivotement de la genouillére vers la roue de détente en venant en appui 
contre le bras d'actionnement. On obtient ainsi un mécanisme de commande manuelle particuliérement simple. 


[0010] Avantageusement, la genouillére comporte une butée qui est appui contre une surface axiale associée aménagée 
dans la bascule de déclenchement en vue de lier la genouillére en pivotement avec la bascule de déclenchement. Ce type 
de liaison entre la genouillére et la bascule de déclenchement est particulièrement simple à réaliser. 


[0011] Selon un mode de réalisation avantageux, le mécanisme de sonnerie comporte une came d'armement qui coopére 
avec une portée associée de la bascule de déclenchement pour commander l'armement de la bascule de déclenchement 
à rencontre d'un ressort, en ce que la bascule de déclenchement est retenue dans sa position armée par un dispositif de 
verrouillage, et la came de déclenchement déclenche la sonnerie en déverrouillant le dispositif de verrouillage. La came 
d'armement a la forme d'un colimacon rotatif de rayon croissant comportant une marche entre la portion de plus petit rayon 
et la portion de plus grand rayon. En position armée, la portée de la bascule de déclenchement est en appui contre la 
portion de plus grand rayon de la came d'armement et le dispositif de verrouillage bloque la came d'armement en rotation. 
Ce mode de réalisation présente l'avantage de minimiser l'énergie prélevée sur le rouage de minuterie du mouvement 
horloger. La force d'armement de la bascule de déclenchement est produite par la rotation de la came d'armement. 
La bascule de déclenchement est pré-armée avant le déclenchement de la sonnerie de sorte qu'il suffit à la came de 
déclenchement d'agir sur le dispositif de verrouillage pour permettre le déclenchement de la sonnerie. 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la 
description détaillée qui suit, faite en référence aux dessins annexés donnés à titre d'exemple non limitatifs et dans lesquels: 
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la fig. 1 est un schéma qui représente les principaux éléments de la piéce d'horlogerie a répétition selon 
l'invention; 
la fig. 2 est une vue en perspective qui représente schématiquement les principaux éléments du mécanisme de 


sonnerie de la piéce d'horlogerie de la fig. 1 dans un état initial juste avant le déclenchement; 


la fig. 3 est une vue de dessous qui représente schématiquement le mécanisme de sonnerie de la fig. 2 dans 
son état initial juste avant le déclenchement; 


la fig. 4 est une vue de dessus qui représente schématiquement le mécanisme de sonnerie de la fig. 2 dans son 
état initial juste avant le déclenchement; 


les fig. 5 et 6 sont des vues similaires à celle de la fig. 4 qui représentent le mécanisme de sonnerie de la fig. 2 dans 
deux états intermédiaires successifs aprés le déclenchement; 


la fig. 7 est une vue similaire à celle de la fig. 4 qui représente le mécanisme de sonnerie de la fig. 2 dans un 
état final aprés le déclenchement; 


la fig. 8 est une vue de dessus qui représente schématiquement une variante de réalisation du mécanisme de 
sonnerie selon l'invention dans laquelle le cliquet qui engréne avec la roue de détente est porté par une 
genouillére; 

la fig. 9 est une vue similaire à celle de la fig. 8 qui représente la variante de réalisation lors d'un déclenchement 
automatique; 

la fig. 10 est une vue similaire à celle de la fig. 8 qui représente la variante de réalisation lors d'un déclenchement 
manuel; 

la fig. 11 est une vue de détail en perspective qui représente le dessous de la genouillére et sa butée pour la liai- 


son avec la bascule de déclenchement du mécanisme de sonnerie. 


[0013] Sur la fig. 1, on a représenté une piéce d'horlogerie 10 réalisée conformément aux enseignements de l'invention 
sous la forme d'un schéma-bloc. La piéce d'horlogerie 10 est constituée de préférence par une montre qui comporte 
un mouvement horloger 12 mécanique permettant à la montre 10 d'afficher l'heure courante, par exemple au moyen 
d'aiguilles, et qui comporte un mécanisme de sonnerie 14 à répétition permettant d'indiquer au moins l'heure courante à 
l'aide de coups frappés par des marteaux sur des timbres (non représentés). 


[0014] De maniére connue, la montre 10 comporte un boitier (non représenté) contenant au moins une platine (non 
représentée) sur laquelle sont montés le mouvement horloger 12 et le mécanisme de sonnerie 14. 


[0015] Selon le mode de réalisation schématisé, le mécanisme de sonnerie 14 à répétition de la montre 10 selon l'invention 
est du type à grande sonnerie, c'est-à-dire qu'il est capable de sonner les heures et les quarts, soit par un déclenchement 
automatique A, soit par un déclenchement à la demande sous l'effet d'une intervention manuelle M. Le déclenchement 
automatique A est obtenu au moyen d'une came de déclenchement 16 qui est entrainée en rotation par le rouage de 
minuterie 18 du mouvement horloger 12 et qui actionne mécaniquement un organe de déclenchement 20 de maniére à 
libérer le rouage de sonnerie 21 équipant le mécanisme de sonnerie 14. Le déclenchement à la demande est obtenu au 
moyen d'un organe 22 à commande manuelle M qui actionne mécaniquement l'organe de déclenchement 20. 


[0016] On décrit maintenant, en référence aux fig. 2 et suivantes, les éléments du mécanisme de sonnerie 14 essentiels 
àla compréhension de l'invention. Les fig. 2 à 4 représentent le mécanisme de sonnerie 14 dans un état initial juste avant 
le déclenchement de la sonnerie. 


[0017] Pour une description plus compléte de la structure et du fonctionnement d'un mécanisme à grande sonnerie, on 
se reportera au chapitre consacré à ce type de mécanisme dans l'ouvrage de François Lecoultre intitulé«Les montres 
compliquées» (ISBN 2-88175-000-1), incorporé ici par référence. 


[0018] Le mécanisme de sonnerie 14 comporte une bascule de déclenchement 24 munie d'un cliquet 26 qui est monté 
pivotant autour d'un axe A1 sur la bascule de déclenchement 24 et qui est muni d'un doigt de détente 25 dont l'extrémité 
libre est prévue pour venir en prise avec les dents 27 d'une roue de détente 28 à rochet. La bascule de déclenchement 
24 comporte ici un corps principal 30 globalement rectiligne qui est monté pivotant, à l'une de ses extrémités, autour d'un 
axe A2 de basculement et qui porte, à son extrémité libre 32, du cóté opposé à l'axe A2 de basculement, le cliquet 26. 


[0019] Le basculement de la bascule de déclenchement 24 est prévu pour étre commandé automatiquement par la rotation 
de la came de déclenchement 16. La came de déclenchement 16 a ici la forme d'une étoile à quatre bras 33 qui permettent 
de déclencher automatiquement une sonnerie tous les quarts d'heure. La came de déclenchement 16 est montée à carré 
sur l'arbre (non représenté) portant la roue de centre du rouage de minuterie 18, de maniére à effectuer un tour complet 
par heure. 
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[0020] Conformément aux enseignements de l'invention, le mécanisme de sonnerie 14 comporte une came d'armement 
34 qui coopére avec une portée 36 associée de la bascule de déclenchement 24 pour commander l'armement de la 
bascule de déclenchement 24 à rencontre d'un ressort 38 de rappel. Le ressort 38 de rappel sollicite élastiquement la 
bascule de déclenchement 24 vers la roue de détente 28, c'est-à-dire dans le sens de l'engrénement du cliquet 26 avec 
la roue de détente 28. 


[0021] Selon le mode de réalisation représenté ici, la portée 36 de la bascule de déclenchement 24 est agencée à 
l'extrémité libre d'un bras d'armement 40 qui s'étend globalement transversalement depuis le corps principal 30 de la 
bascule de déclenchement 24. 


[0022] Selon d'autres caractéristiques de l'invention, la bascule de déclenchement 24 est retenue dans sa position armée 
par un dispositif de verrouillage 42, et la came de déclenchement 16 déclenche la sonnerie en déverrouillant le dispositif 
de verrouillage 42. 


[0023] Avantageusement, la came d'armement 34 est montée à rotation autour d'un axe d'armement АЗ et elle a la forme 
d'un colimagon de rayon croissant lorsqu'il tourne dans le sens D du déclenchement de la sonnerie, c'est-à-dire dans le 
sens horaire en considérant la fig. 4. Le bord périphérique externe 44 de la came d'armement 34 constitue ainsi une surface 
de commande qui coopére par contact avec la portée 36 de la bascule de déclenchement 24 de maniére à repousser la 
bascule de déclenchement 24 à rencontre de la force de rappel du ressort 38, lorsque la came d'armement 34 tourne 
dans le sens D du déclenchement. Le bord périphérique externe 44 de la came d'armement 34 comporte une marche 
46, entre sa portion de plus petit rayon et sa portion de plus grand rayon, permettant de laisser retomber la bascule de 
déclenchement 24 lors du déclenchement. En position armée, la portée 36 de la bascule de déclenchement 24 est en 
appui contre la portion de plus grand rayon de la came d'armement 34 et le dispositif de verrouillage 42 bloque la came 
d'armement 34 en rotation. 


[0024] La came d'armement 34 est ici solidaire en rotation avec un plateau 48 prévu pour étre entrainé en rotation, autour 
de l'axe d'armement A3, par le rouage de sonnerie 21, lorsque la sonnerie est déclenchée. A cet effet, le plateau 48 est 
équipé d'un dispositif d'accrochage 50 escamotable qui, en position accrochée, lie en rotation le plateau 48 avec une roue 
de renvoi 52 prévue pour étre entrainée en rotation par le rouage de sonnerie 21, lorsque la sonnerie est déclenchée. 


[0025] Le dispositif d'accrochage 50 est constitué ici par un levier 54 qui est monté pivotant autour d'un axe A4 sur le 
plateau 48. Le levier 54 comporte, d'une part, un crochet d'entrainement 56 qui est prévu pour s'accrocher sur une roue 
à rochet 58, agencée sous la roue de renvoi 52, solidaire en rotation avec la roue de renvoi 52 et, d'autre part, un bras 
de blocage 60 qui est prévu pour coopérer avec un crochet de verrouillage 62 appartenant au dispositif de verrouillage 42 
en vue de retenir la came d'armement 34 en rotation et en vue de commander le crochet d'entrainement 56 en position 
escamotée. Le crochet d'entrainement 56 est sollicité vers sa position accrochée par un ressort d'accrochage 64 en forme 
de bras élastique qui est fixé sur le plateau 48. 


[0026] Le crochet de verrouillage 62 est monté pivotant autour d'un axe A5. Il comporte un bras de commande 63 qui 
s'étend du cóté opposé à la portion d'accrochage par rapport à l'axe A5. Le crochet de verrouillage 62 est sollicité en pivo- 
tement vers sa position verrouillée, dans laquelle il retient le bras de blocage 60, par un ressort de rappel (non représenté). 


[0027] De préférence, le plateau 48 est sollicité en rotation dans le sens du déclenchement par un ressort de plateau 66, 
de maniére à initier le mouvement de rotation de la came d'armement 34 lorsque la sonnerie est déclenchée, comme on 
le verra par la suite. Le ressort de plateau 66 est ici constitué par un bras élastique qui comporte une extrémité fixe 68 
et une extrémité libre 70 pourvue d'un galet 72 libre à rotation qui vient en appui dans une encoche 74 prévue à cet effet 
dans le bord périphérique externe 76 du plateau 48. Avantageusement, le bord périphérique externe 76 du plateau 48 
a la forme d'un colimagon, de rayon croissant dans le sens D du déclenchement, définissant l'encoche 74 pour l'appui 
du ressort de plateau 66. 


[0028] Le bord périphérique externe 76 forme une piste de roulement pour le galet 72. Le galet 72 peut étre réalisé en 
rubis synthétique pour minimiser les frottements avec le bord périphérique externe 76. 


[0029] Selon un mode de réalisation avantageux, le dispositif de verrouillage 42 comporte une bascule de décrochement 
78 qui est armée, à rencontre d'un ressort 80 de rappel, par la came de déclenchement 16 et qui provoque le pivotement 
du crochet de verrouillage 62 vers sa position déverrouillée lorsque la came de déclenchement 16 reláche la bascule de 
décrochement 78. 


[0030] La bascule de décrochement 78 comporte une surface d'appui 81 qui est agencée en vis-à-vis d'une goupille 83 
agencée sur le bras de commande 63 du crochet de verrouillage 62 de sorte que, lorsque la bascule de décrochement 78 
est reláchée par la came de déclenchement 16, la surface d'appui 81 vienne appuyer contre la goupille 83 pour provoquer 
le pivotement du crochet de verrouillage 62 vers sa position déverrouillée. 


[0031] Selon le mode de réalisation représenté, la roue de renvoi 52 est liée en rotation au rouage de sonnerie 21 au 
moyen de deux roues intermédiaires 82, 84 de renvoi qui sont coaxiales et qui sont superposées axialement. La roue 
intermédiaire inférieure 82 engrene avec la roue de renvoi 52 et la roue intermédiaire supérieure 84 engréne avec une 
roue d'entraînement 86 appartenant au rouage de sonnerie 21. La roue dentrainement 86 est ісі coaxiale à la roue de 
détente 28. 
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[0032] Avantageusement, l'organe 22 à commande manuelle coopére avec le dispositif de verrouillage 42 en vue de 
déclencher manuellement la sonnerie. A cet effet, l'organe 22 à commande manuelle comporte un levier d'actionnement 
88, ici en forme de croissant, qui s'étend d'un côté de son axe de pivotement A6. Le levier d'actionnement 88 se prolonge, 
de l’autre côté de 「axe de pivotement A6, par un doigt de déverrouillage 90, visible sur la fig. 3, qui passe sous la bascule 
de décrochement 78 et qui est prévu coopérer avec un plot 92 agencé, sur une face du crochet de verrouillage 62, en vue 
de commander ce crochet 62 en position déverrouillée. 


[0033] Lorgane 22 à commande manuelle est par exemple actionné par un bouton poussoir (non représenté) accessible 
depuis l'extérieur du boîtier de la montre 10. Lorsqu'il est actionné, le levier d'actionnement 88 pivote dans le sens anti- 
horaire en considérant la fig. 3, dans le sens horaire en considérant la fig. 4, de sorte que le doigt de déverrouillage 90 
vienne appuyer contre le plot 92 et provoque le pivotement du crochet de déverrouillage 62 vers sa position déverrouillée, 
à rencontre de son ressort. 


[0034] On décrit maintenant le fonctionnement du mécanisme de sonnerie 14 selon l'invention, notamment en référence 
aux fig. 4 à 7 qui représentent plusieurs positions successives occupées par les éléments du mécanisme de sonnerie 14. 


[0035] La fig. 4 représente le mécanisme de sonnerie 14 dans son état initial, juste avant le déclenchement automatique. 


[0036] Dans cet état initial, l'un des bras 33 de la came de déclenchement 16 est encore en contact, par son extrémité libre, 
avec la bascule de décrochement 78 qui est armée à rencontre de son ressort 80 de rappel. La bascule de déclenchement 
24 estelle aussi armée à rencontre de son ressort 38 de rappel, sa portée 36 étant en appui contre la portion de plus grand 
rayon de la came d'armement 34. La came d'armement 34 est bloquée en rotation avec le plateau 48 par l'intermédiaire 
du crochet de verrouillage 62 qui retient le bras de blocage 60. 


[0037] On note que le bras de blocage 60 est maintenu en appui contre le crochet de verrouillage 62 grâce au ressort de 
plateau 66 qui sollicite le plateau 48 dans le sens D du déclenchement. 


[0038] En retenant le bras de blocage 60, le crochet de verrouillage 62 commande le crochet d'entraînement 56 en position 
escamotée, à rencontre du ressort d'accrochage 64, de sorte que la roue à rochet 58 est libre de tourner par rapport 
au plateau 48. 


[0039] La fig. 5 représente le mécanisme de sonnerie 14 dans un premier état intermédiaire, juste après le déclenchement 
automatique. Dans cet état intermédiaire, la came de déclenchement 16 a poursuivi sa rotation dans le sens horaire, de 
quelques degrés par rapport à l’état initial, reláchant ainsi la bascule de décrochement 78. 


[0040] Le relâchement de la bascule de décrochement 78 provoque son retour vers une position d'équilibre stable, sous 
l'action de son ressort 80 de rappel. Avant d'atteindre sa position d'équilibre stable, la bascule de décrochement 78 dé- 
passe cette position d'équilibre stable de sorte qu'elle actionne le crochet de verrouillage 62 dans le sens de son déver- 
rouillage, en appuyant sur la goupille 83, ce qui libére le levier de blocage 60. Le crochet de verrouillage 62 revient ensuite 
dans sa position de verrouillage sous l'action de son ressort de rappel. 


[0041] La libération du levier de blocage 60 provoque aussitót le pivotement du plateau 48 dans le sens D du déclen- 
chement, sous l'action du ressort de plateau 66. La came d'armement 34 tournant avec le plateau 48, la marche 46 se 
décale angulairement dans le sens D du déclenchement, permettant à la portée 36 de la bascule de déclenchement 24 
de retomber sur la portion de plus petit rayon de la came d'armement 34, comme représenté sur la fig. 5. 


[0042] En retombant, la bascule de déclenchement 24 pivote vers la roue de détente 28 de sorte que le cliquet 26 vient 
en prise avec les dents de la roue de détente 28 pour provoquer sa rotation. La rotation de la roue de détente 28 libére 
alors le rouage de sonnerie 21 qui, de maniére conventionnelle, va prendre l'information des heures, des minutes et des 
quarts sur des limagons correspondants et actionner les marteaux sur les timbres de maniére adéquate. 


[0043] En tournant autour de son axe, la roue de détente 28 provoque la rotation de la roue d'entrainement 86 qui transmet 
ce mouvement de rotation à la roue de renvoi 52 via les roues intermédiaires 82, 84 de renvoi. 


[0044] Parallélement, la libération du levier de blocage 60, provoque le pivotement du levier 54 autour de son axe A4, 
sous l'action du ressort d'accrochage 64, de sorte que le crochet d'entrainement 56 s'engage dans les dents de la roue 
à rochet 58. Gráce au crochet d'entrainement 56, le plateau 48 et la came d'armement 34 sont donc liés en rotation 
avec la roue à rochet 58 et la roue de renvoi 52. La rotation de la roue de renvoi 52 provoque donc la rotation de la 
came d'armement 34 qui coopére avec la portée 36 pour armer la bascule de déclenchement 24 en vue d'un prochain 
déclenchement de sonnerie. 


[0045] La fig. 6 représente le mécanisme de sonnerie 14 dans un second état intermédiaire aprés le déclenchement. 
Dans cet état intermédiaire, la bascule de déclenchement 24 est en cours d'armement, la came d'armement 34 n'ayant 
pas encore effectué un tour complet. 


[0046] La came d'armement 34 continue de tourner dans le sens D du déclenchement jusqu'à ce que le levier de blocage 
60 soit arrété par le crochet de verrouillage 62, ce qui se produit sur la fig. 7, ou l'on a représenté le mécanisme de sonnerie 
14 dans un état final. Le levier de blocage 60 occupe alors de nouveau sa position angulaire initiale, par rapport à l'axe 
d'armement A3, ce qui correspond à l'état armé de la bascule de déclenchement 24. La bascule de déclenchement 24 
est alors préte pour un nouveau déclenchement. 
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[0047] En arrétant le levier de blocage 60, le crochet de verrouillage 62 provoque le pivotement du levier 54 autour de 
son axe А4, ici dans le sens anti-horaire, de sorte que le crochet d'entraînement 56 se dégage de la roue à rochet 58. 
Ceci permet de désolidariser le plateau 48 de la roue de renvoi 52, pour permettre à la roue de renvoi 52 de continuer 
à tourner librement avec le rouage de sonnerie 21. 


[0048] On note que, pendant la rotation du plateau 48, le galet 72 porté par le ressort de plateau 66 roule sur le bord 
périphérique externe 76 du plateau 48 jusqu'à retrouver sa position initiale dans l'encoche 74. 


[0049] Le fonctionnement en déclenchement manuel est similaire au précédent. En effet, l'actionnement de l'organe 22 
à commande manuelle provoque le déverrouillage du crochet de déverrouillage 62, ce qui libére le levier de blocage 60 
et permet le déclenchement de la sonnerie. 


[0050] On note que, dans le mécanisme de sonnerie 14 selon l'invention, la force prélevée sur le mouvement horloger 12 
lors d'un déclenchement automatique est minime puisque la came de déclenchement 16 doit seulement vaincre l'effort 
de rappel du ressort 80 de la bascule de décrochement 78. L'effort nécessaire pour armer la bascule de déclenchement 
24 est ici prélevé sur le rouage de sonnerie 21, puisque c'est la rotation de la roue d'entrainement 86 qui permet à la 
came d'armement 34 d'effectuer un tour complet. Auparavant, il était nécessaire d'obtenir une force d'environ douze à 
quatorze grammes au niveau de l'appui du bras de la came de déclenchement sur la bascule de déclenchement. Avec 
l'invention, il faut seulement de deux à trois grammes au niveau de l'appui du bras 33 de la came de déclenchement 16 
sur la bascule de décrochement 78. 


[0051] Selon une variante de réalisation (non représentée), la bascule de décrochement 78 pourrait étre supprimée. La 
came de déclenchement 16 commanderait alors directement le pivotement du crochet de verrouillage 62. 


[0052] L'utilisation de la bascule de décrochement 76 présente l'avantage de compenser certaines dispersions dans le 
positionnement des piéces tournantes les unes par rapport aux autres, en particulier en ce qui concerne le centrage de 
la came de déclenchement 16 et du crochet de verrouillage 62 sur leurs axes respectifs. 


[0053] L'un des avantages de la piece d'horlogerie selon l'invention est qu'elle bénéficie d'un déclenchement quasi ins- 
tantané de la sonnerie puisque la bascule de déclenchement est pré-armée. 


[0054] Avantageusement, le mécanisme de sonnerie 14 selon l'invention comporte un mécanisme de silence 94, qui est 
représenté sur la fig. 7, et qui permet de neutraliser le déclenchement automatique de la sonnerie. Ce mécanisme de 
Silence 94 comporte un levier de silence 96 pivotant autour d'un axe A7 entre une position angulaire neutre et une position 
angulaire de blocage, qui est représentée en trait discontinu sur la fig. 7. 


[0055] Le levier de silence 96 comporte, de part et d'autre de son axe de pivotement A7, un doigt de blocage 98 et un 
doigt d'actionnement 100. Il peut étre actionné par un bouton-poussoir (non représenté) accessible depuis l'extérieur du 
boitier de la montre 10 et agissant sur le doigt d'actionnement 100. 


[0056] Lorsque le levier de silence 96 est commandé en position de blocage, le doigt de blocage 98 vient en appui 
contre une surface correspondante 102 de la bascule de décrochement 78 de maniére à en limiter le débattement. Plus 
précisément, le doigt de blocage 98 empéche le pivotement de la bascule de décrochement 78 au-delà de sa position 
d'équilibre, lorsqu'elle est reláchée par la came de déclenchement 16, ce-qui empéche la bascule de décrochement 78 
de venir appuyer contre la goupille 83 pour déverrouiller le crochet de verrouillage 62. 


[0057] Un avantage de ce mécanisme de silence 94 est qu'il peut étre actionné à teut moment, y compris pendant ou juste 
avant le déclenchement de la sonnerie. En effet, comme le mécanisme de silence 94 se contente de limiter la course de la 
bascule de décrochement 78, sans la bloquer en pivotement, celle-ci continue d'étre armée au passage de chaque bras 
33 de la came de déclenchement 16 sans que son fonctionnement général soit altéré par le passage en mode silence. 


[0058] Sur les fig. 8 à 11, on a représenté un mode de réalisation du mécanisme qui permet la commande manuelle 
selon l'invention. Selon ce mode de réalisation, la bascule de déclenchement 24 est équipée d'une genouillére 104 qui 
porte le cliquet 26. 


[0059] La genouillére 104 a ici la forme d'une biellette qui est montée pivotante sur une face transversale supérieure 106 
de la bascule de déclenchement 24 autour d'un axe auxiliaire A8 de pivotement. Гахе auxiliaire A8 est agencé à l'extrémité 
libre 32 de la bascule de déclenchement 24. La genouillére 104 s'étend de maniére rectiligne dans le prolongement 
du corps principal 30 de la bascule de déclenchement 24, du cóté opposé à l'axe de pivotement A2 de la bascule de 
déclenchement 24. 


[0060] Le cliquet 26 est monté pivotant autour de son axe A1 à l'extrémité libre 108 de la genouillére 104, du cóté opposé 
а l'axe auxiliaire A8. 


[0061] Pour sa liaison en pivotement avec la bascule de déclenchement 24, la genouillére 104 comporte, sur sa face 
inférieure 110, en vis-à-vis de la face transversale supérieure 106 de la bascule de déclenchement 24, une butée 112 qui 
est en appui contre une surface axiale 114 associée aménagée dans l'extrémité libre 32 de la bascule de déclenchement 
24, comme on l'a représenté sur la fig. 11. 
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[0062] De préférence, il est prévu un ressort (non représenté) qui sollicite la genouillére 104 en pivotement autour de 
l'axe auxiliaire A8 dans le sens de l'appui de la butée 112 contre la bascule de déclenchement 24, c'est-à-dire dans le 
sens horaire en considérant la fig. 8. 


[0063] Selon un mode de réalisation avantageux, le cliquet 26 comporte, du cóté opposé au doigt de détente 25 par 
rapport à l'axe A1, un bras d'actionnement 116 qui est prévu pour étre actionné par l'organe 22 à commande manuelle. 


[0064] Sur la fig. 8, le mécanisme de sonnerie 14 est représenté dans un état initial, avant déclenchement. 


[0065] Lors d'un déclenchement manuel, illustré par la fig. 10, le levier d'actionnement 88 de l'organe 22 à commande 
manuelle vient en appui contre l'extrémité libre du bras d'actionnement 116 ce qui provoque le fléchissement de la ge- 
nouillére 104 qui pivote autour de son axe auxiliaire A8, relativement à la bascule de déclenchement 24, pour permettre 
au cliquet 26 d'entrainer la roue de détente 28 en rotation. La bascule de déclenchement 24 reste alors dans sa position 
initiale armée. 


[0066] Lorsque la pression sur le levier d'actionnement 88 est reláchée, la genouillére 104 pivote autour de l'axe auxiliaire 
A8 dans le sens du retour à son état initial, illustré par la fig. 8. Le pivotement de la genouillére 104 est arrété par la butée 
112 qui vient en appui contre la bascule de déclenchement 24. 


[0067] Lors d'un déclenchement automatique, illustré par la fig. 9, la bascule de déclenchement 24 pivote autour de son 
axe A2 vers la roue de détente 28 avec la genouillére 104. Comme la butée 112 est en appui contre la surface axiale 114 
associée, la genouillére 104 est entrainée en pivotement avec la bascule de déclenchement 24 de sorte que le cliquet 26 
vient en prise avec la roue de détente 28 comme précédemment. 


[0068] On note que ce mode de réalisation peut être mis en œuvre dans tout mécanisme de sonnerie 14, y compris un 
mécanisme de sonnerie tel que décrit dans l'art antérieur mentionné précédemment. L'avantage est qu'il permet d'utiliser 
un seul cliquet 26 pour le déclenchement automatique et pour le déclenchement manuel, alors qu'auparavant les méca- 
nismes de sonnerie devaient être équipés d'un premier cliquet commandé par la bascule de déclenchement pour le dé- 
clenchement automatique et d'un second cliquet commandé par l'organe à commande manuelle pour le déclenchement 
manuel. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie (10) comportant un mouvement horloger (12) et un mécanisme de sonnerie (14) à répétition, la 
sonnerie étant déclenchée soit automatiquement par le mouvement horloger (12), soit manuellement par un organe 
(22) à commande manuelle, dans lequel le mécanisme de sonnerie (14) comporte une bascule de déclenchement 
(24) munie d'un cliquet (26) qui est monté pivotant sur la bascule de déclenchement (24) et qui est prévu pour venir 
en prise avec les dents (27) d'une roue de détente (28) à rochet de sorte que, en déclenchement automatique, une 
came de déclenchement (16) entrainée par le rouage de minuterie (18) du mouvement horloger (12) provoque le 
pivotement de la bascule de déclenchement (24) vers la roue de détente (28) et le cliquet (26) entraíne la roue de 
détente (28) en rotation, 
caractérisée en ce que la bascule de déclenchement (24) est équipée d'une genouillére (104) qui porte le cliquet (26), 
en ce que la genouillére (104) est liée en pivotement avec la bascule de déclenchement (24) lors d'un déclenchement 
automatique, et en ce que le déclenchement manuel est provoqué par le pivotement de la genouillére (104) par rapport 
à la bascule de déclenchement (24) sous l’action de l'organe (22) à commande manuelle. 


2. Piéce d'horlogerie (10) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que l'axe de pivotement (A8) de la 
genouillére (104) est agencé à une extrémité libre (32) de la bascule de déclenchement (24), du côté opposé à l'axe 
de pivotement (A2) de la bascule de déclenchement (24). 


3. Piece d'horlogerie (10) selon la revendication 1 ou 2, caractérisée en ce que la genouillére (104) prolonge la bascule 
de déclenchement (24) du cóté opposé à l'axe de pivotement (A2) de la bascule de déclenchement (24). 


4. Piecedhorlogerie (10) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le cliquet (26) 
comporte un doigt de détente (25) dont l'extrémité libre est prévue pour venir en prise avec les dents (27) de la roue 
de détente (28) et un bras d'actionnement (116) qui coopére avec l'organe (22) à commande manuelle de sorte que 
l'organe (22) à commande manuelle provoque le pivotement de la genouillére (104) vers la roue de détente (28) en 
venant en appui contre le bras d'actionnement (116). 


5. Piéced'horlogerie (10) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que la genouillére 
(104) comporte une butée (112) qui est en appui contre une surface axiale (114) associée aménagée dans la bascule 
de déclenchement (24) en vue de lier la genouillére (104) en pivotement avec la bascule de déclenchement (24). 


6. Pièce d'horlogerie (10) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le mécanisme 
de sonnerie (14) comporte une came d'armement (34) qui coopére avec une portée (36) associée de la bascule de 
déclenchement (24) pour commander l'armement de la bascule de déclenchement (24) à rencontre d'un ressort (38), 
en ce que la bascule de déclenchement (24) est retenue dans sa position armée par un dispositif de verrouillage (42), 
et en ce que la came de déclenchement (16) déclenche la sonnerie en déverrouillant le dispositif de verrouillage (42). 
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Piece dhorlogerie (10) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que la came d'armement (34) a la forme 
dun colimacon rotatif de rayon croissant comportant une marche (46) entre la portion de plus petit rayon et la portion 
de plus grand rayon. 

Pièce d’horlogerie (10) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que, en position armée, la portée (36) 
de la bascule de déclenchement (24) est en appui contre la portion de plus grand rayon de la came d'armement (34) 
et le dispositif de verrouillage (42) bloque la came d’armement (34) en rotation. 
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Fig. 1 
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(54) Piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie. 


(57) Dans une piece d'horlogerie a sonnerie, par exemple une 
montre à répétition minutes, afin d'empêcher qu'une mise à 
l'heure intempestive à partir de la tige de commande (9) pen- 
dant le fonctionnement de la sonnerie puisse causer des dom- 
mages, un dispositif de débrayage est interposé dans le rouage 
de mise à Іһеше et commandé à partir d'une pièce mobile du 
mécanisme de sonnerie. Le dispositif de débrayage comporte 
un renvoi de minuterie (19) pouvant être déplacé par exemple 
axialement, à partir d'une position de repos où il est en prise 
avec le renvoi de pignon coulant (16). Ladite pièce mobile du 
mécanisme de sonnerie est de préférence l'arbre (46) du ba- 
rillet de sonnerie, portant une came rotative (56) à profil en spi- 
rale. Au début de la mise en action du mécanisme de sonnerie, 
cette came pousse un levier isolateur (60) qui soulève une lame 
(25) commandant le déplacement vertical du renvoi de minute- 
rie (19). Cela supprime la liaison cinématique dans le rouage de 
minuterie, de sorte que la tige (9) peut faire tourner le renvoi de 
pignon coulant (16) sans produire d'effet et sans rencontrer de 
résistance. 
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Description 


Arriére-plan de l'invention 


[0001] La présente invention concerne une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un mécanisme de 
sonnerie, un dispositif d'affichage de l'heure, entrainé par un mouvement d'horlogerie, et un mécanisme de mise à l'heure 
comportant notamment un rouage de mise à l'heure relié au dispositif d'affichage, une tige de commande manuelle et 
un pignon coulant entrainé en rotation par ladite tige et capable de coulisser sur celle-ci pour se mettre en prise avec 
un premier renvoi du rouage de mise à l'heure afin de transmettre la rotation du pignon coulant au dispositif d'affichage 
de l'heure. 


[0002] Dans la demande de brevet EP 1 429 214, qui décrit une piéce d'horlogerie de ce genre, il est expliqué qu'une 
opération de mise à heure pendant que la sonnerie fonctionne peut causer d'importants dégâts et devrait donc être évitée. 
A cet effet, la solution proposée utilise un mécanisme de blocage qui est commandé par ladite piéce mobile du mécanisme 
de sonnerie et qui bloque la bascule classique du mécanisme de mise à l'heure, de sorte que le pignon coulant commandé 
par cette bascule ne peut plus se déplacer pour aller s'engrener sur le rouage de mise à l'heure. 


[0003] Un tel blocage est efficace, mais laisse subsister des risques de dégáts si l'utilisateur, habitué à sentir une ré- 
sistance chaque fois qu'il tire sur la couronne de la tige de commande, exerce une trop forte traction. Celle-ci pourrait 
endommager le mécanisme de mise à l'heure ou le mécanisme de blocage, ou encore le mécanisme de sonnerie si le 
blocage était surmonté. 


Résumé de l'invention 


[0004] La présente invention vise à éviter les inconvénients susmentionnés de l'art antérieur, en évitant d'une maniére 
süre qu'un utilisateur puisse endommager la piece d'horlogerie par des manipulations intempestives lorsque le mécanisme 
de sonnerie n'est plus en position de repos. 


[0005] Dans ce but, il est prévu une piéce d'horlogerie du genre indiqué en préambule ci-dessus, caractérisée par un 
dispositif de débrayage, interposé dans le rouage de mise à l'heure et capable de supprimer sur commande la transmission 
du mouvement de rotation dudit premier renvoi au dispositif d'affichage de l'heure, et par une commande de débrayage, 
mise en action par une piéce mobile du mécanisme de sonnerie pour actionner le dispositif de débrayage durant le fonc- 
tionnement du mécanisme de sonnerie. 


[0006] Ainsi, contrairement au principe prévu dans la publication EP 1 429 214, le mécanisme de mise à l'heure n'est 
pas bloqué lors du déclenchement de la sonnerie, mais simplement débrayé, de sorte que la liaison cinématique entre le 
premier renvoi du rouage de mise à l'heure et le dispositif d'affichage est provisoirement supprimée. Ce débrayage est 
opéré quelle que soit la position de la tige de commande et/ou du pignon coulant. Dans cette situation, si l'utilisateur tire la 
tige de commande et tente d'effectuer une mise à l'heure, il peut faire tournerla couronne avec la tige et le pignon coulant 
sans produire d'effet sur les autres éléments, donc sans risquer de causer des dommages. En outre, en ne rencontrant 
pas de résistance et constatant que les organes d'affichage ne bougent pas, il prend conscience de la neutralisation de 
la manceuvre qu'il a tentée. 


[0007] En pratique, l'invention conduit à la présence de deux embrayages en série entre la tige de commande manuelle 
et le dispositif d'affichage de l'heure, le premier étant formé par l'accouplement traditionnel du pignon coulant avec le 
premier renvoi du rouage de mise à l'heure. La solution selon l'invention est plus simple à réaliser et plus fiable que la 
solution envisagée dans le document de brevet EP 1 933 212 consistant à arréter le pignon coulant dans une position 
intermédiaire ou il n'est pas encore en prise avec ledit premier renvoi durant le fonctionnement du mécanisme de sonnerie. 
Cette solution antérieure n'avait d'ailleurs pas encore été publiée à la date de priorité de la présente demande. 


[0008] De préférence, le dispositif de débrayage comporte, dans le rouage de mise à l'heure, un renvoi mobile déplacé 
par la commande de débrayage entre une position embrayée, oü il est en prise avec au moins l'un des éléments du rouage 
de mise à l'heure, et une position débrayée oü il est dégagé dudit élément, le dispositif de débrayage comportant en outre 
un élément élastique ayant pour effet de maintenir le renvoi mobile dans sa position embrayée. Ce renvoi peut étre mobile 
soit dans sa direction axiale, soit latéralement, selon le choix du constructeur. 


[0009] D'autres particularités et avantages de l'invention apparaitront ci-dessous dans la description de divers modes de 
réalisation, présentés à titre d'exemples non limitatifs en référence aux dessins annexés. 


Description sommaire des dessins 


[0010] 

La fig. 1 est une vue en plan schématique d'une partie des éléments d'une montre à sonnerie selon un premier 
mode de réalisation de l'invention, ou l'on voit le mécanisme de mise à l'heure, le rouage de minuterie 
de l'affichage horaire, les moyens de débrayage de la mise à l'heure et une partie du mécanisme de 
sonnerie dans sa position de repos. 

La fig. 2 est une vue analogue à la fig. 1, dans une position de fonctionnement du mécanisme de sonnerie. 
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La fig. 3 est une vue en coupe verticale schématique suivant la ligne ІНІ de la fig. 1. 


La fig. 4 est une vue analogue à une partie de la fig. 3, mais dans l'état illustré par la fig. 2, et montre égale- 
ment l'arbre de barillet du mécanisme de sonnerie. 


Les fig. 5 à 8 sont des vues en plan transparentes représentant un second mode de réalisation du dispositif de dé- 
brayage dans une montre à sonnerie analogue à l'exemple des fig. 1 à 4, dans quatre états successifs 
du mécanisme de sonnerie, la position de repos étant celle de la fig. 5. 


Description détaillée de divers modes de réalisation 


[0011] Les fig. 1 à 4 représentent ceux des éléments d'une montre à sonnerie, en l'occurrence une montre-bracelet à 
répétition minutes, qui contribuent à la compréhension de l'invention. Comme d'habitude, le mouvement d'horlogerie (non 
représenté) entraíne par friction le dispositif d'affichage de l'heure 2, dont on voit ici la chaussée 3 munie de l'aiguille des 
minutes et le rouage de minuterie 4 composé d'une roue 5, en prise avec la chaussée 3, et d'un pignon 6 en prise avec 
la roue des heures (non représentée). 


[0012] Le mécanisme de mise à l'heure 8 comporte de maniére classique une tige de commande 9, ayant une position 
neutre pour le remontage du mouvement et au moins une position tirée pour la mise à l'heure, et portant à son extrémité 
extérieure (non représentée) une couronne de commande manuelle. Un pignon coulant 10 ayant une denture de chant 11 
peut coulisser sur une section carrée 12 de la tige 9. Au moyen d'une tirette 13 coopérant avec la tige 9 et d'une bascule 
14 coopérant avec le pignon coulant 10, la tirette 13 et un ressort de rappel, le mouvement axial de la tige 9 commande le 
déplacement axial du pignon coulant entre une position de remontage (non représentée), oü il coopére avec un renvoi de 
remontoir classique 15, et une position de mise à l'heure (fig. 1 et 2) dans laquelle sa denture 11 s'engréne avec un premier 
pignon 16 (appelé habituellement le renvoi de pignon coulant) du rouage de mise à l'heure 17. Ce rouage 17 comporte 
encore un mobile rotatif 18 comprenant un renvoi de minuterie 19 et un pignon intermédiaire 20 qui est en prise avec la 
roue de minuterie 5. Pour permettre un débrayage conformément au principe de la présente invention, le renvoi 19, qui 
est normalement en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, peut s'en dégager afin d'interrompre la liaison cinématique 
effectuée par le rouage de mise à l'heure. Dans le premier mode de réalisation représenté dans les fig. 1 à 4, le renvoi 
19 est coulissant sur une section non circulaire 22 (fig. 3 et 4), par exemple carrée, de l'axe du pignon intermédiaire 20 
et peut donc se déplacer en direction axiale. Dans ce but, il présente une gorge extérieure circulaire 23 dans laquelle est 
engagée l'extrémité libre 24 d'une lame flexible 25 légèrement inclinée, dont la base 26 est fixée et précontrainte pour 
que l'élasticité de la lame tende à faire descendre le renvoi 19 pour le maintenir normalement dans sa position embrayée, 
comme le montre la fig. 3. 


[0013] Dans les dessins, on n'a représenté que partiellement le mécanisme de sonnerie 30 à répétition minute. Rappelons 
qu'un tel mécanisme sonne sur demande l'heure indiquée visuellement par le dispositif d'affichage de l'heure, par des 
coups indiquant les heures, les quarts et les minutes écoulées dans le quart d'heure. En général, l'utilisateur actionne un 
levier ayant pour effets d'armer le ressort de sonnerie et mettre en fonctionnement le mécanisme de sonnerie. Celui-ci 
prend l'information horaire sur des cames (appelées aussi limagons) liées au dispositif d'affichage 2, à savoir une came 
des quarts 31 et une came des minutes 32 couplées à la chaussée 3, et une came des heures 33 fixée à une étoile à 
douze branches 34 avancant d'un pas à la fin de chaque heure. 


[0014] Un homme du métier reconnaitra dans les fig. 1 à 4 divers composants du mécanisme de sonnerie 30 à répétition 
minutes, en particulier la crémaillére 36, la piéce des heures 37 pivotée en 38 et pourvue d'un palpeur 39, la piéce des 
minutes 40 pivotée en 41 et pourvue d'un palpeur 42, la piéce des quarts 43 (supprimée dans la fig. 2 afin de clarifier le 
dessin), pourvue d'un palpeur 44 et d'un cliquet des minutes 45, et l'arbre 46 du barillet de sonnerie, ayant une bonde 47 
(fig. 4) pour la fixation du ressort de sonnerie. De maniére classique, l'arbre 46 comporte une section carrée 50 le long 
de laquelle se trouvent notamment un rochet des heures 51, un pignon de crémaillére 52, un doigt d'entrainement des 
quarts 53 associé à un pignon des quarts 54, et un écrou de fixation 55. 


[0015] Dans le cas présent, une came d'isolateur 56 est également montée sur la section carrée 50, si bien qu'elle est 
solidaire en rotation de l'arbre 46. La came 56 présente un profil périphérique 57, ayant une forme en spirale sur une 
partie de son pourtour et en arc de cercle sur le reste du pourtour, contre lequel une extrémité 59 d'un levier isolateur 60 
est appuyée par l'action d'un ressort symbolisé par la fléche R. Le levier isolateur 60 posséde un moyeu 61 monté sur 
un pivot 62, de sorte qu'il ne peut pas osciller verticalement. Son autre extrémité 63 est munie d'un plot bombé 64 sur 
lequel la lame élastique 25 s'appuie par sa précontrainte en direction verticale descendante. La face inférieure de cette 
lame présente un creux 65 formant un cran pour le plot 64 dans la position de repos de l'isolateur 60 et de la lame 25, 
ayant pour effet de maintenir le renvoi de minuterie 19 en position embrayée. A cause de l'inclinaison de la face inférieure 
67 de la lame 25, cette lame peut étre soulevée par un déplacement du plot 64 dans le sens de la fléche D de la fig. 4, 
C'est-à-dire en direction du renvoi de minuterie 19. 


[0016] Dans la position de repos du mécanisme de sonnerie 30, correspondant aux figures1 et 3, l'arbre 46 du barillet de 
sonnerie est en fin de course, de sorte que l'extrémité 59 du levier isolateur 60 s'appuie contre la partie de plus petit rayon 
de la came 56. L'isolateur est donc en position de repos, la lame 25 occupe sa position basse représentée à la fig. 3 et 
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maintient le renvoi de minuterie 19 en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, de sorte que le rouage de mise à l'heure 
17 est à l’état embrayé. Lorsque l'utilisateur met la tige de commande 9 en position tirée pour la mise à l'heure, comme 
C'est le cas dans les fig. 1 et 3, le pignon coulant 10 s’engrène sur le renvoi 16 et une rotation manuelle de la tige 9 se 
transmettra à la roue de minuterie 5 à travers le rouage de mise à l'heure 17 comme dans les montres ordinaires. 


[0017] Lorsque l'utilisateur tire le levier d'armage traditionnel qui va mettre en fonction le mécanisme de sonnerie 30 à 
répétition minutes, la crémaillére 36 est poussée pour pivoter suivant la fléche A et, via le pignon 52, fait tourner l'arbre 46 
dans le sens antihoraire afin d'armer le ressort de sonnerie. Cette rotation fait aussi tourner la came d'isolateur 56, dont le 
profil en spirale fait pivoter le levier isolateur 60 dans le sens de la fléche B. Le plot 64 se déplace alors comme l'indique la 
fléche D dans la fig. 4, soulevant la lame 25 et le renvoi de minuterie 19 suffisamment pour que ce demier se dégage de 
la denture du renvoi 16. La liaison cinématique dans le rouage de mise à l'heure 17 est ainsi supprimée provisoirement. 
Si l'utilisateur fait tourner la tige de commande 9 en position tirée pour la mise à l'heure, comme c'est le cas dans les fig. 
2 et 4, la tige 9, le pignon coulant 10 et le renvoi 16 peuvent tourner sans résistance et sans produire aucun effet. 


[0018] Lors de l'armage de la sonnerie, la rotation de l'arbre 46 et de la came 56 s'effectue sur moins d'un tour et s'arréte 
lorsque le palpeur des heures 39 bute contre la came des heures 33, la piéce des heures 37 étant poussée par un bord 
68 de la crémaillére 36. Cette rotation comprend d'abord un angle initial, nécessaire pour que le palpeur des heures 39 
franchisse l'écart minimal E qui existe entre sa position de repos et la portée 66 de plus grand rayon de la came des heures 
33. Comme d'habitude, les palpeurs des quarts 44 et des minutes 42 n'entrent en jeu que plus tard, donc le parcours du 
palpeur des heures 39 durant ledit angle initial de rotation de l'arbre représente en quelque sorte une course à vide initiale 
E. II suffit donc que ledit angle initial couvre au moins la partie en spirale du profil de la came d'isolateur 56 pour garantir 
que le rouage de minuterie soit entiérement débrayé avant le premier contact entre l'un des palpeurs et l'une des cames 
31, 32 et 33 liées au dispositif d'affichage de l'heure 2. C'est seulement à partir de ce premier contact qu'une rotation 
substantielle de la chaussée 3, sous l'effet d'une mise à l'heure intempestive, aurait pu provoquer des dégáts. 


[0019] Dés que la sonnerie est déclenchée, l'arbre 46 et la came 56 toument dans le sens horaire (selon les vues des 
fig. 1 et 2) sous l'action du ressort de barillet. Le mouvement de retour du levier isolateur 60 sous l'action du ressort R ne 
commence qu'à la fin de la sonnerie, une fois que l'extrémité 59 de ce levier a parcouru la partie circulaire du profil de la 
came 56 et se trouve sur la partie en spirale. Les palpeurs sont alors déjà hors de contact des cames 31, 32 et 33. Ainsi, 
le rouage de mise à l'heure 17 ne peut revenir à l'état embrayé qu'à la fin du fonctionnement de la sonnerie. 


[0020] Par conséquent, les dispositions décrites ci-dessus excluent tout risque d'interférence et de dommage dans les 
cas où l'utilisateur ferait tourner la couronne de la tige de commande 9, même involontairement, lorsque la sonnerie est 
mise en action. 


[0021] Les fig. 5 à 8 représentent un second mode de réalisation du dispositif de débrayage, dont le mouvement est 
latéral au lieu du mouvement axial du renvoi 19 décrit plus haut. Le mécanisme de sonnerie peut étre le méme que celui 
de l'exemple précédent et n'est pas représenté, sauf l'arbre 46 du barillet de sonnerie, dont une section carrée 50 porte 
la came d'isolateur 56. Il n'y a pas de changement non plus dans le dispositif d'affichage de l'heure, dont on voit dans 
la fig. 5 seulement le mobile de minuterie 4 comprenant la roue de minuterie 5. Le mécanisme de mise à l'heure 8 est 
également semblable à celui de l'exemple précédent, avec les éléments 9 à 17, sauf que le dispositif de débrayage est 
à déplacement latéral. ll comporte pour cela un mobile intermédiaire rotatif 70 porté par une bascule de minuterie 71 et 
comprenant un renvoi de minuterie 72 et un pignon intermédiaire 73, lequel est en prise permanente avec la roue de 
minuterie 5. Pour permettre un débrayage conformément au principe de la présente invention, le renvoi de minuterie 72, 
qui est normalement en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, peut s'en dégager latéralement par un pivotement de 
la bascule 71 autour de son pivot 74, afin d'interrompre la liaison cinématique effectuée par le rouage de mise à l'heure. 


[0022] Les moyens de commande du débrayage comprennent un levier isolateur 76 monté sur un pivot 77 et pourvu d'un 
bec 78, un ressort 80 s'appuyant élastiquement contre un plot 81 du levier isolateur, une bascule intermédiaire 82 montée 
Sur un pivot 83, et un verrou de minuterie 84 formé par un levier monté sur un pivot 85. Le ressort 80 a pour effet de 
maintenir le bec 78 en appui contre le profil périphérique de la came 56. Un premier bras de la bascule intermédiaire 82 
comporte une fente 86 en L dans laquelle une cheville 87 de l'isolateur 76 est engagée et peut circuler. L'autre bras de la 
bascule 82 est muni d'une cheville 88 engagée dans un trou oblong 89 de la bascule 71. Un premier bras du verrou 84 
comporte un trou oblong 90 recevant une cheville 91 de l'isolateur 76. L'autre bras du verrou 84 comporte une cheville 92 
qui peut circuler dans une ouverture 93 de la bascule 71. Cette ouverture a une partie supérieure (dans l'orientation des 
dessins) large et une partie inférieure étroite 94 (voir fig. 8) dirigée vers le pivot 74 de la bascule, si bien que la cheville 
92 empéche un pivotement de la bascule 71 quand elle se trouve dans cette partie étroite. 


[0023] Comme dans l'exemple précédent, dans la position de repos (fig. 5) du mécanisme de sonnerie, l'arbre 46 du 
barillet de sonnerie est en fin de course, de sorte que le bec 78 de l'isolateur 76 s'appuie contre la partie de plus petit rayon 
de la came 56. Dans cette position de repos, les bascules 82 et 71 occupent les positions représentées dans la fig. 5 et 
maintiennent le renvoi de minuterie 72 en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, donc le rouage de mise à l'heure 17 est 
à l'état embrayé. Lorsque l'utilisateur tire la tige de commande 9 et la fait tourner pour la mise à l'heure, le pignon coulant 
10 s'engréne sur le renvoi 16 et la rotation de la tige 9 se transmet à la roue de minuterie 5 via le mobile intermédiaire 70. 


[0024] La fig. 6 représente l'état au cours de l'armage de la sonnerie. Lorsque l'utilisateur tire le levier d'armage qui va 
mettre en fonction le mécanisme de sonnerie, cela fait tourner l'arbre 46 dans le sens antihoraire afin d'armer le ressort de 
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sonnerie comme on l'a expliqué dans l'exemple précédent. Cette rotation fait aussi tourner la came d'isolateur 56, dont la 
portion de profil en spirale 95 fait pivoter le levier isolateur 76 dans le sens de la flèche B. Le verrou 84 pivote alors comme 
l'indique la flèche dans la fig. 6, de sorte que la cheville 92 du verrou sort de la partie étroite 94 de l'ouverture 93 pour 
déverrouiller le pivotement de la bascule 71. Ce pivotement se produit dans l’état de débrayage illustré par la fig. 7: dès 
que la cheville 87 a franchi le coude de la fente 86, le pivotement des bascules 82 et 71 comme indiqué par les fléches 
déplace latéralement le renvoi de minuterie 72 afin qu'il se dégage de la denture du renvoi 16. La liaison cinématique dans 
le rouage de mise à l'heure 17 est ainsi supprimée provisoirement. Si l'utilisateur fait tourner la tige de commande 9 en 
position tirée pour la mise à l'heure, la tige 9, le pignon coulant 10 et le renvoi 16 tournent sans résistance et sans produire 
aucun effet. Dans cet état, le bec 78 de l'isolateur reste appuyé contre la partie circulaire 96 du profil de la came 56 et la 
position du dispositif ne change donc pas pendant que l’arbre 46 tourne dans le sens horaire durant la sonnerie. 


[0025] Comme on le voit dans la fig. 8, le mouvement de retour du levier isolateur 76 sous l’action du ressort 80 ne 
commence qu'après la fin de la sonnerie, une fois que le bec 78 de l'isolateur a fini de parcourir la partie circulaire 96 
de la came 56 et redescend le long de la partie en spirale 95. Du fait du déplacement de la cheville 87 dans la fente 86, 
les bascules 82 et 71 pivotent et le renvoi de minuterie 72 revient s’engrener sur le renvoi de pignon coulant 16, puis le 
mouvement du verrou 84 ramène sa cheville 92 dans la partie étroite 94 de l’ouverture 93 pour verrouiller la bascule 71 
en position embrayée. Il est de nouveau possible de mettre la montre à l'heure au moyen de la tige de commande 9. 


[0026] Bien entendu, la fonction d'embrayage et débrayage prévue par la présente invention peut être effectuée par des 
dispositifs différents de celui que montrent les dessins. Par exemple, dans le premier mode de réalisation, le renvoi mo- 
bile 19 pourrait être rotatif sur une section cylindrique de l’axe du renvoi 20 au lieu de la section carrée 22 et, par son 
déplacement axial, Sembrayer positivement ou par friction sur le renvoi 20 en restant constamment en prise avec le renvoi 
16. Dans le second mode de réalisation, on pourrait se passer du verrou 84 et la bascule intermédiaire 82 pourrait être 
remplacée par un autre type de liaison, par exemple une bielle. 


[0027] En outre, bien que l'exemple de réalisation décrit ici se rapporte à une montre à répétition minutes, le principe de 
la présente invention est applicable sans restriction à d’autres types de pièces d’horlogerie à sonnerie, dans la mesure ou 
elles disposent d'un rouage de mise à l'heure. Par exemple, dans une montre à sonnerie en passant, on ne pourrait pas 
choisir l'arbre du barillet de sonnerie comme pièce mobile servant à actionner le dispositif de débrayage selon l'invention, 
puisque les rotations de cet arbre ont des amplitudes variables. Il conviendrait donc de choisir une autre pièce se mouvant 
au début du fonctionnement du mécanisme de sonnerie, par exemple la pièce des quarts (référencée 43 sur la fig. 1), 
dans le cas d'une montre à grande sonnerie. 


Revendications 


1. Piece dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie (30), un dispositif d'affichage de l'heure (2), entraîné par un 
mouvement d'horlogerie, et un mécanisme de mise à l'heure (8) comportant notamment un rouage de mise à l'heure 
(17) relié au dispositif d'affichage, une tige de commande manuelle (9) et un pignon coulant (10) entrainé en rotation 
par ladite tige et capable de coulisser sur celle-ci pour se mettre en prise avec un premier renvoi (16) du rouage de 
mise à l'heure afin de transmettre la rotation du pignon coulant au dispositif d'affichage de l'heure, caractérisée par un 
dispositif de débrayage (19, 25; 71, 72), interposé dans le rouage de mise à l'heure (17) et capable de supprimer sur 
commande la transmission du mouvement de rotation dudit premier renvoi (16) au dispositif d'affichage de l'heure (2), 
et par une commande de débrayage (56, 60; 56, 76, 82, 84), mise en action par une piéce mobile (46) du mécanisme 
de sonnerie (30) pour actionner le dispositif de débrayage durant le fonctionnement du mécanisme de sonnerie. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que le dispositif de débrayage comporte, dans le 
rouage de mise à l'heure (17), un renvoi mobile (19, 72) déplacé par la commande de débrayage entre une position 
embrayée, oú il est en prise avec au moins l'un (16) des éléments du rouage de mise à l'heure, et une position 
débrayée ou il est dégagé dudit élément (16), le dispositif de débrayage comportant en outre un élément élastique 
(25, 80) ayant pour effet de maintenir le renvoi mobile (19) dans sa position embrayée. 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que le renvoi mobile (19) est mobile dans sa direction 
axiale. 


4. Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce que le renvoi mobile (19) est monté de maniére cou- 
lissante sur une section non circulaire (22) de l'axe d'un autre élément (20) du rouage de mise à l'heure (17). 


5. Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce que ladite lame (25) est une lame flexible ayant une 
base fixe (26), une extrémité (24) engagée dans une gorge (23) du renvoi mobile (19), et une face inclinée (67) entre 
ladite base et ladite extrémité. 


6. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que la commande de débrayage comprend une came 
56), solidaire de ladite piece mobile (46) du mécanisme de sonnerie, et un levier isolateur (60, 76) qui coopére d'une 
part avec ladite came (56) et d'autre part avec le dispositif de débrayage. 


~ 





7. Piece d'horlogerie selon les revendications 5 et 6, caractérisée en ce que le levier isolateur (60) comporte un plot (64) 
contre lequel la face inclinée (67) de ladite lame flexible (25) est appuyée en permanence par précontrainte. 


8. 


10. 


11. 
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Pièce dhorlogerie selon les revendications 2 et 6, caractérisée en ce que le renvoi mobile (72) est mobile dans une 
direction radiale et porté par une bascule (71) reliée au levier isolateur (76). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 8, caractérisée en ce que ladite bascule (71) est reliée au levier isolateur 
76) par un premier élément (82), produisant son déplacement, et par un verrou (84) capable de la bloquer dans la 
position embrayée du renvoi mobile (72). 


— 


Pièce dhorlogerie selon la revendication 6, caractérisée en ce que le mécanisme de sonnerie (30) est un mécanisme 
de répétition minutes et en ce que ladite pièce mobile, dont la came (56) est solidaire, est l’arbre (46) du barillet de 
sonnerie. 





Pièce d'horlogerie selon la revendication 10, caractérisée en ce que la came (56) comporte, sur son profil périphérique 
(57) coopérant avec le levier isolateur, une partie en spirale (95) suivie d'une partie circulaire (96), et en ce que 
ladite partie en spirale s'étend sur un angle plus petit qu'un angle initial de rotation dudit arbre (46), ledit angle initial 
produisant une course à vide initiale (E) d'un premier palpeur (39) du mécanisme de sonnerie. 
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Fig. 6 
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Fig. 7 
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Fig. 8 
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(54) DISPOSITIF DE DÉBRAYAGE POUR MÉCANISME HORLOGER, ET MOUVEMENT DE MONTRE 


COMPORTANT CE DISPOSITIF. 


(57) L'invention concerne un dispositif de débrayage dutype ver- 
tical, en particulier dans un mécanisme de remontage automa- » 5 
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tique de montre comportant une masse oscillante et un rouage 

















reliant la masse oscillante à un barillet (9), ledit reuage compor- 

































































tant un dispositif redresseur de sens, un engrenage réducteur 
(14, 15, 16) et le dispositif de débrayage (20). Celui-ci comprend 
deux roues coaxiales (17, 7) susceptibles de se coupler en ro- 
tation dans un sens gráce à des dentures Breguet respectives 












































(21, 22) disposées sur leurs flancs se faisant face. Celle (17) 
des roues coaxiales qui est mobile en direction axiale est fixée 
































sur un axe coulissant (18) qui est monté de maniére rotative et 
coulissante dans des paliers fixes (24, 25). Un ressort de rappel 
(26) comporte une lame élastique s'appuyant contre une extré- 
mité de l'axe coulissant (18) pour tendre à mettre et maintenir 
en prise les dentures Breguet. Une telle construction permet de 
réduire les frottements et de gagner de la place. D'autres appli- 
cations d'un tel dispositif de débrayage dans un mouvement de 
montre sont décrites. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un dispositif de débrayage pour mécanisme horloger, comportant deux roues co- 
axiales susceptibles de se coupler l’une à l'autre en rotation au moins dans un sens grâce à des éléments daccouplement 
respectifs disposés sur leurs flancs se faisant face, 'une des roues coaxiales, dite roue d'embrayage, étant mobile en 
direction axiale et sollicitée par un ressort de rappel tendant à mettre en prise les éléments d'accouplement. L'invention 
concerne également un mouvement de montre comportant un tel dispositif, notamment dans un mécanisme de remontage 
automatique. 


[0002] Dans la plupart des mécanismes de remontage automatique actuels, le dispositif redresseur de sens est formé 
par une paire de roues d'embrayage unidirectionnel disposées en parallèle, par exemple des roues à galets ou à cliquets. 
Le ressort de barillet, dans son état armé, prend appui sur le rouage réducteur en tendant à le faire tourner dans le sens 
opposé au remontage, mais le dispositif redresseur bloque cette rotation inverse, empêchant ainsi un désarmage du res- 
sort de barillet comme le fait le cliquet de retenue agissant sur le rochet du barillet dans les mouvements à remontage 
manuel. Ce cliquet est néanmoins conservé dans la majorité des calibres à remontage automatique afin d'empêcher le 
désarmage du ressort lorsqu'on enlève le module de remontage automatique, mais il a l'inconvénient de causer une cer- 
taine perte d'énergie lors du remontage. C'est pourquoi on tend à le supprimer là où le dispositif redresseur du remontage 
automatique est capable de s'opposer au désarmage du barillet. 


[0003] Mais il est alors utile de prévoir un dispositif de débrayage dans le rouage de remontage automatique, afin de 
permettre à un horloger de désarmer manuellement le barillet, notamment lorsqu'il démonte une partie du mouvement. En 
outre, ce dispositif est généralement agencé pour se débrayer automatiquement lors d’un remontage manuel du barillet, 
pour éviter de faire tourner à grande vitesse les premiers éléments du rouage de remontage automatique. Le débrayage 
peut être qualifié de latéral ou de vertical, selon la direction de déplacement de l'élément d'embrayage mobile. 


[0004] Le dispositif de débrayage est habituellement du type latéral, l'élément d'embrayage se déplaçant latéralement par 
rapport aux axes du rouage de remontage automatique. Cet élément mobile est une roue intermédiaire qui, pour pouvoir se 
dégager du rochet ou d'un renvoi entraîneur de rochet, est portée par une bascule associée à une commande manuelle et à 
un ressort de rappel. Dans certains cas, l’utilisation d’un tel système à bascule peut créer des difficultés dans la conception 
d'un mouvement de montre, notamment du point de vue de l'encombrement latéral ou de l'implantation des pivots. 


[0005] Une autre forme de dispositif débrayable du type latéral utilise un sautoir ou un ressort-sautoir, porté par une 
roue et s'appliquant sur le sommet des dents d'une roue dentée du genre étoile. Le brevet CH 655221 montre l'utilisation 
d'un tel dispositif en combinaison avec un indicateur de second fuseau horaire et le correcteur associé. L'utilisation d'un 
tel dispositif à sautoir dans un rouage de remontage automatique n'est pas envisageable, car il serait trop difficile de le 
commander manuellement. 


[0006] Dans le brevet CH 352 624 est décrit un dispositif de débrayage du type dit vertical, c'est-à-dire avec déplacement 
perpendiculaire à la platine du mouvement, en combinaison avec deux types de mécanismes de remontage automatique. 
L'axe vertical du dispositif de débrayage est supporté de maniére classique par des pierres dans la platine et le pont 
de barillet. Il porte la dernière roue de l'engrenage réducteur, pourvue d'une denture Breguet sur sa face supérieure. 
Au-dessus de celle-ci, la roue d'embrayage pourvue d'une denture Breguet correspondante est rotative et coulissante sur 
l'axe vertical et reste en prise permanente avec un renvoi engrené sur le rochet du barillet. La roue d'embrayage comporte 
en outre un canon ayant une gorge extérieure circulaire. Un levier de commande basculant, se terminant par une fourche 
engagée dans ladite gorge circulaire, est sollicité par un ressort de rappel pour maintenir ou ramener les dentures Breguet 
en accouplement. En agissant sur l'autre extrémité de ce levier, un horloger peut provoquer le débrayage pour désarmer 
le barillet. Durant le remontage manuel, le débrayage des dentures Breguet s'effectue de lui-méme en surmontant l'effet 
du ressort de rappel. 


[0007] Un inconvénient notable de la construction susmentionnée réside dans le couple résistant causé par le frottement 
du levier de commande dans la gorge de la roue d'embrayage, car ce frottement s'exerce à une certaine distance de 
l'axe de rotation. Il s'y ajoute le besoin d'une lubrification soignée. Un autre inconvénient est que l'axe du dispositif de 
débrayage occupe toute la hauteur de l'espace compris entre la platine et le pont de barillet, empéchant un autre élément 
d'occuper une partie de cette hauteur. Enfin, le levier de commande et sa fixation sur la platine prennent de la place à 
cóté du dispositif de débrayage. 


Résumé de l'invention 


[0008] La présente invention a pour objet principal un dispositif de débrayage permettant d'éviter dans une large mesure 
les inconvénients de l'art antérieur, au moyen d'une construction simple et peu encombrante. L'invention a aussi pour 
objets des mouvements de montre incorporant un tel dispositif de diverses maniéres. 


[0009] Sous son aspect général, l'invention concerne un dispositif de débrayage du genre indiqué en préambule, carac- 
térisé en ce que la roue d'embrayage est fixée sur un axe coulissant qui est monté de maniére rotative et coulissante 
dans des paliers fixes. 


[0010] Par rapport au dispositif illustré par le brevet CH 352624, cet agencement se distingue principalement par deux 
particularités avantageuses. Premiérement la roue d'embrayage, étant solidaire de l'axe du dispositif d'embrayage, peut 
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avoir une faible hauteur gráce á la suppression de la gorge circulaire, tout en étant parfaitement guidée puisque le guidage 
est assuré par les paliers au voisinage des extrémités de l'axe coulissant. Deuxièmement, la force du ressort de rappel, au 
lieu de s’exercer sur la roue d'embrayage et donc à une certaine distance de l'axe de rotation, peut avantageusement être 
appliquée sur une extrémité de l'axe coulissant, donc à une distance nulle de l'axe de rotation. De préférence, le ressort 
de rappel comporte une lame élastique s'appuyant directement contre une extrémité de l'axe coulissant. L'ensemble du 
dispositif de débrayage peut ainsi présenter une hauteur réduite. 


[0011] Selon d'autres aspects de l'invention, il est prévu des mouvements de montre comportant un tel dispositif de 
débrayage, en particulier dans un mécanisme de remontage automatique et/ou dans un mécanisme de remontage manuel, 
ou encore dans le rouage d'un indicateur de second fuseau horaire. 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront dans la description suivante de divers 
modes de réalisation, présentés à titre d'exemples non limitatifs, en référence aux dessins annexés qui représentent deux 
de ces exemples. 


[0013] Description sommaire des dessins 


La fig. 1 est une vue éclatée montrant le rouage d'un mécanisme de remontage automatique de montre-bracelet, 
comportant un dispositif de débrayage vertical selon l'invention. 


Lafig.2 est un schéma des dentures Breguet utilisées dans le dispositif de débrayage. 


Lafig.3 est une vue en coupe du mécanisme représenté dans la fig. 1, dans l'état embrayé, le cóté cadran étant en 
bas. 


Lafig.4 est une vue analogue à la fig. 3, montrant le mécanisme dans un état débrayé manuellement. 


La fig. 5 est une vue schématique en coupe verticale d'un rouage d'affichage comportant un dispositif de débrayage 
selon l'invention, associé à un correcteur de fuseau horaire. 


Description détaillée de divers modes de réalisation 


[0014] Le mécanisme de remontage automatique 1 représenté dans les fig. 1 à 4 comporte de maniére classique une 
masse excentrique rotative qui, lorsqu'elle tourne sous l'effet des mouvements du porteur, arme le ressort d'un barillet du 
mouvement d'horlogerie de la montre. Afin de clarifier les dessins, cette masse excentrique n'est pas représentée. Dans 
cet exemple, elle se trouve à l'écart du centre du mouvement. 


[0015] On remarque, notamment dans la fig. 1, que le rouage du mécanisme 1 est réalisé sous la forme d'un module 
dont l'ossature comprend un báti 2, un pont 3 et une plaque additionnelle 4, assemblés par des vis 5. La roue d'entrée de 
ce rouage est un renvoi 6 qui est en prise avec le pignon (non représenté) solidaire de la masse excentrique, tandis que 
l'élément de sortie est la roue 7 entrainant le rochet 8 fixé à l'arbre 10 du barillet 9. 


[0016] Le renvoi 6, lorsqu'il tourne dans un sens ou dans l'autre, entraine un dispositif redresseur de sens formé par 
une paire classique de roues à cliquets 11 et 12, dont le pignon de sortie 13 tourne d'ans un seul sens et entraine un 
engrenage de réduction comprenant deux roues successives 14 et 15. Cette derniére est munie d'un long pignon 16 
engrené sur une roue d'embrayage 17 qui est chassée sur un axe d'embrayage 18. Cet axe 18, monté de maniére rotative 
et coulissante dans des pierres d'horlogerie 24 et 25 portées respectivement par le pont 3 et le pont de barillet 31, est 
poussé en permanence en direction du pont de barillet (c'est-à-dire vers le haut dans la fig. 3) par un ressort lame 26 
fixé au pont 3 au moyen d'une vis 27. L'extrémité de l'axe 18 étant de préférence bombée, le couple dü au frottement 
du ressort quand l'axe tourne est pratiquement nul et la lubrification ne pose pas de probléme. L'axe 18 peut coulisser 
suivant son axe de rotation 19, lorsqu'il y est contraint, à rencontre de la force du ressort 26 qui est relativement faible. 
Ce coulissement permet le fonctionnement d'un dispositif de débrayage 20 comportant des dentures Breguet 21 et 22, 
c'est-à-dire des profils en dents de scie, disposées respectivement sur les flancs mutuellement opposés des roues 17 et 
7. La roue entraineuse 7 est montée de manière rotative et coulissante sur Гахе 18. En dehors du cas particulier illustré 
par la fig. 4, son moyeu central 7a est maintenu en appui contre la pierre 25 par la force du ressort 26, produisant un 
couple de frottement qui est faible grâce au petit diamètre du moyeu 7a. 


[0017] Le dispositif de débrayage 20 est dit vertical parce que son élément d'embrayage mobile 17 se déplace dans la 
direction de son axe 19, qualifié de vertical parce que perpendiculaire au plan général de la platine 30 du mouvement 
dhorlogerie. 


[0018] On remarque dans la fig. 3 que la roue d'embrayage 17 peut avoir une hauteur totale beaucoup plus faible que 
dans le cas du brevet CH 352 624, d'une part gráce à la suppression de la gorge circulaire et d'autre part parce que sa 
stabilité est assurée par sa fixation à l'axe 18, supporté quant à lui par des paliers suffisamment espacés. Cela permet de 
réduire la hauteur du dispositif de débrayage et de son axe 18, libérant entre cet axe et le báti 2 un espace mis à profit 
pour agrandir la roue 15 de l'engrenage réducteur. 
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[0019] Durant le fonctionnement normal de la montre, le mécanisme est dans l’état représenté en fig. 3. La légère poussée 
axiale du ressort de rappel 26 contre l'extrémité du l'axe d'embrayage 18 maintient la roue d'embrayage 17 en appui contre 
la roue entraíneuse de rochet 7, avec les dentures Breguet engagées l’une dans l’autre comme le montre le schéma de la 
fig. 2. Quand la masse oscillante du remontage automatique tourne, elle fait tourner la denture Breguet 21 dans le sens 
de la flèche A, ce qui entraîne la denture Breguet 22 dans le sens de la flèche B par l'appui des faces verticales des dents 
et fait donc tourner la roue 7, le rochet 8 et l'arbre 10 pour remonter le ressort de barillet. 


[0020] Cet état change quand on remonte manuellement la montre, car une telle opération fait tourner le rochet 8 et la 
roue entraíneuse 7, alors que la roue d'embrayage 17 ne tourne généralement pas а ce moment-là. La roue 7 devient 
donc menante et la roue 17 est maintenue à l'arrêt par le reste du rouage, pour autant que l'effet du ressort 26 soit assez 
faible. Par le déplacement de la denture 22 dans le sens de la flèche B, les flancs faiblement inclinés des dentures Breguet 
21 et 22 glissent les uns sur les autres en repoussant axialement la roue d'embrayage 17 contre la force du ressort 26, de 
sorte que le mécanisme de remontage automatique est momentanément débrayé jusqu’à ce que l’action de remontage 
manuel cesse. Le débrayage empêche que le remontage manuel fasse tourner le rouage de remontage automatique et 
entraîne ainsi à grande vitesse les roues à cliquets 11 et 12. Ensuite, le ressort 26 remet automatiquement le dispositif 
de débrayage 20 dans l’état embrayé après chaque passage de dents dans le dispositif de débrayage 20, donc il n’y a 
aucun risque de désarmer accidentellement le barillet. 


[0021] La fig. 4 représente le cas d’une intervention manuelle d'un horloger pour débrayer le rouage de remontage auto- 
matique lorsqu'il est nécessaire de désarmer le barillet 9, par exemple lors d'un démontage du mouvement. Il suffit de 
surmonter la poussée du ressort 26 en exerçant une force axiale F sur l'extrémité 18a de l'axe 18 qui est saillante au-delà 
du palier correspondant 25, par exemple avec un outil 32 ou un poids, pendant qu'on tient la tige de remontoir pour que le 
barillet ne se désarme pas instantanément. Lorsque l'axe 18 descend comme on le voit dans le dessin, la roue entraíneuse 
7 est retenue par la plaque 4, la roue d'embrayage 17 reste en prise avec le pignon 16, les dentures Breguet 21 et 22 
se dégagent complètement l'une de l'autre et la roue 7 se trouve débrayée. Le déplacement axial s'arréte par butée de 
la roue d'embrayage 17 contre le pont 3. L'horloger peut alors laisser tourner peu à peu la couronne de remontoir pour 
désarmer progressivement le barillet. On remarque que lhorloger n'a pas besoin de toucher le ressort 26 et ne risque 
pas de lui imposer une déformation excessive. 


[0022] Au vu de l'exemple présenté ci-dessus, un homme du métier peut constater que la présente invention permet de 
réaliser un mécanisme de remontage automatique de montre avec une construction plus simple et fiable que l'art antérieur, 
tout en diminuant les pertes d'énergie par frottement et en gagnant de la place. 


[0023] Bien entendu, la construction du dispositif de débrayage peut différer de ce que représentent les dessins sans 
sortir du cadre de l'invention revendiquée ici. Par exemple, au lieu des dentures Breguet 21 et 22, on peut prévoir d'autres 
formes d'éléments d'accouplement conjugués, pourvu qu'au moins l'un de ces éléments comporte une partie en forme 
de rampe sur laquelle l'élément conjugué puisse glisser ou rouler pour repousser la roue d'embrayage contre la force du 
ressort dans l'un des sens de rotation du dispositif. 


[0024] Une autre application d'un dispositif de débrayage vertical selon de l'invention consiste à l'incorporer à un rouage 
de remontage manuel, reliant donc une tige de remontoir au barillet à ressort en agissant par exemple sur le rochet 
8 représenté dans les fig. 3 et 4. Ce dispositif de débrayage peut étre de construction analogue à celle de l'exemple 
précédent. ІІ peut coexister avec celui-là dans une montre automatique, empêchant alors que le remontage automatique 
fasse tourner la couronne de remontoir, fonction qui est assurée habituellement par un dispositif de débrayage latéral. 


[0025] Un autre mode de réalisation de l'invention est illustré par la fig. 5, qui représente schématiquement un rouage 
d'affichage du temps sur le cadran 40 d'une montre, avec une aiguille supplémentaire pour indiquer l'heure d'un second 
fuseau horaire. Un tube de centre 41 fixé à la platine 30 porte des éléments rotatifs concentriques comprenant: la chaussée 
42 munie de l'aiguille des minutes (non représentée), un canon 43 muni de l'aiguille normale des heures (non représentée) 
et de la roue des heures 44, et un canon supplémentaire 45 muni d'une roue 46 et d'une aiguille de second fuseau horaire 
47 qui coopére avec une graduation de vingt-quatre heures sur le cadran 40. La roue des heures 44, faisant deux tours par 
jour, est entraînée par le pignon de la chaussée 42 via un rouage de minuterie classique 48. Elle-méme entraîne la roue 
de fuseau horaire 46 à la vitesse d'un tour par jour via un rouage de renvoi 49 qui comprend un dispositif de débrayage 50 
selon la présente invention. Ainsi le rouage de renvoi 49 remplit tour à tour les deux fonctions de transmission démultiplióe 
et de débrayage. 


[0026] L'élément d'entrée du dispositif de débrayage est la roue d'embrayage 51, dont l'axe 52 est monté de maniére 
rotative et coulissante dans des paliers 53 et 54 formés par des pierres dans la platine 30 et une plaque de maintien 55. 
L'axe 52 et la roue 51 sont poussés en permanence en direction du cadran par un ressort-lame 56 s'appliquant contre 
l'extrémité de l'axe 52. La denture de la roue 51 est assez large pour rester en prise avec la roue 44 quand l'axe 52 
coulisse. L'élément de sortie du dispositif de débrayage est une roue entraineuse 58 qui est en prise avec la roue de 
fuseau horaire 46 et avec un renvoi 60 faisant partie d'un correcteur de fuseau horaire. La roue 58 est pivotante sur l'axe 
52 et retenue axialement entre la pierre 54 et un pont de limitation 61. Comme dans l'exemple précédent, les roues 51 et 
58 du dispositif de débrayage 50 comportent des éléments d'accouplement respectifs disposés sur leurs flancs se faisant 
face et maintenus accouplés par la légére poussée axiale du ressort 56. Ces éléments sont constitués par exemple par 
des dentures d'embrayage à flancs inclinés symétriques, pour pouvoir transmettre la rotation de la roue des heures 44 à 
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l'aiguille 47 dans les deux sens, notamment lorsqu'on met la montre à l'heure, et se débrayer dans les deux sens. Lors d'un 
changement de fuseau horaire, l'action de l'utilisateur sur le correcteur fait tourner le renvoi 60, la roue entraineuse 58, la 
roue de fuseau horaire 46 et l'aiguille 47 dans un sens ou dans l'autre, tandis qu'une rotation correspondante de la roue 
d'embrayage 51 est empéchée par la roue des heures 44. Grâce aux surfaces inclinées des éléments daccouplement 
du dispositif de débrayage, la roue d'embrayage 51 est repoussée à rencontre de la poussée du ressort 56, si bien 
que l'indicateur de second fuseau horaire est ainsi débrayé momentanément du mouvement d'horlogerie et peut tourner 
manuellement par pas d’une heure (ou d'une demi-heure dans certains cas), les éléments d'accouplement constituant un 
crantage qui correspond aux fuseaux horaires successifs. 


Revendications 


1. 


10. 


Dispositif de débrayage (20, 50) pour mécanisme horloger, comportant deux roues coaxiales (17, 7; 51, 58) suscep- 
tibles de se coupler l’une à l’autre en rotation au moins dans un sens grâce à des éléments d’accouplement res- 
pectifs (21, 22) disposés sur leurs flancs se faisant face, l'une des roues coaxiales, dite roue d'embrayage (17, 51), 
étant mobile en direction axiale et sollicitée par un ressort de rappel (26, 56) tendant à mettre en prise les éléments 
d'accouplement, caractérisé en ce que la roue d'embrayage (17, 51) est fixée sur un axe coulissant (18, 52) qui est 
monté de manière rotative et coulissante dans des paliers fixes (24, 25; 53, 54). 


Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que le ressort de rappel (26, 56) comporte une lame élastique 
s'appuyant contre une extrémité de l'axe coulissant (18, 52). 


Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que l’axe coulissant (18) comporte, du côté opposé au ressort 
de rappel, une extrémité (18a) disposée en saillie par rapport au palier correspondant (25), permettant de pousser 
manuellement cet axe pour débrayer le dispositif. 


Dispositif selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les éléments d’accouplement comportent 
une denture Breguet (21, 22) sur au moins une des dites roues coaxiales (17, 7). 


Dispositif selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdits paliers (24, 25) sont formés par 
des pierres d'horlogerie. 


Mouvement de montre comportant un dispositif de débrayage (20, 50) selon l’une des revendications précédentes. 


Mouvement de montre selon la revendication 6, caractérisé en ce que le dispositif de débrayage (20) est incorporé à un 
mécanisme de remontage automatique (1) comportant une masse oscillante et un rouage reliant la masse oscillante 
à un barillet à ressort, ledit rouage comportant un engrenage réducteur (13, 14, 15, 16) agencé pour tourner dans 
un seul sens et le dispositif de débrayage (20). 


Mouvement de montre selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit rouage comporte un dispositif redresseur 
de sens (11, 12) en amont de l'engrenage réducteur (13, 14, 15, 16). 


Mouvement de montre selon la revendication 6, caractérisé en ce que le dispositif de débrayage est incorporé à un 
rouage de remontage manuel reliant une tige de remontoir à un barillet à ressort. 


Mouvement de montre selon la revendication 6, caractérisé en ce que le dispositif de débrayage (50) est incorporé à 
un rouage (49) reliant une roue des heures (44) à un indicateur de second fuseau horaire (47). 
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(54) PIECE D'HORLOGERIE. 


(57) Cette pièce d'horlogerie comprend une tige de remontoir 
et de mise à l'heure déplacable axialement entre au moins une 
position de remontage et une position de mise à l'heure et un 
organe de commande manuel (8c) d'une crémaillère (8) d'un 
mécanisme de sonnerie à répétition. Elle comporte un méca- 
nisme de verrouillage (6) de la crémaillère (8) et une liaison ci- 
nématique (4) entre la tige de remontoir et le mécanisme de 
verrouillage (6), pour activer ce mécanisme de verrouillage (6). 
lorsque la tige de remontoir est en position de mise à l'heure. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte à une pièce d’horlogerie comprenant une tige de remontoir et de mise à l'heure 
déplacable axialement entre au moins une position de remontage et une position de mise à l'heure et un organe de 
commande manuel d’une crémaillère d’un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0002] Dans les pièces d'horlogerie à sonnerie à répétition, tout déclenchement de la sonnerie pendant la mise à l'heure 
est susceptible de provoquer de gros dégâts du fait que les cames ou limaçons du mécanisme de sonnerie sont solidaires 
de la chaussée portant l'aiguille des minutes. De ce fait, tout déplacement de la chaussée entraîne celui des cames ou 
limagons de la sonnerie pendant que les palpeurs du mécanisme de sonnerie sont en prise avec ces cames ou limacons 
pour prendre l'information relative aux heures, quarts et minutes à sonner. Il résulte de ce déplacement de la chaussée 
pendant que ces palpeurs sont en prises avec les cames de sonnerie des dégáts importants des palpeurs et des cames. 


[0003] On a déjà proposé dans le EP 1 429 214 un mécanisme destiné à empécher la mise à l'heure pendant la sonnerie 
d'une sonnerie à répétition. Toutefois, ce mécanisme est inopérant pour empécher la sonnerie pendant la mise à l'heure. 


[0004] Un mécanisme susceptible de remplir les deux fonctions a été décrit dans le EP 1 760 551. Ce mécanisme se 
rapporte à une piéce d'horlogerie à grande sonnerie et répétition et non à un mécanisme de répétition dans laquelle la 
sonnerie n'est déclenchée qu'à la demande par un levier qui provoque, par le déplacement d'une crémaillére, l'armage 
d'un ressort déclenchant par la máme occasion le mécanisme de sonnerie. Dans le cas de la grande sonnerie et répétition, 
une came reliée cinématiquement à la tige de remontoir sert à empécher le déplacement de l'organe de déclenchement 
de la sonnerie. 


[0005] Dans ce cas, le mécanisme de sonnerie est entrainé par le ressort de sonnerie constamment armé pour sonner 
l'heure en passant aussi bien qu'à la demande (la répétition) et non par un ressort armé manuellement par le bras de 
crémaillére qui va pousser la crémaillére à secteur denté du mécanisme de répétition. Le déclenchement de la répétition de 
la grande sonnerie consiste donc uniquement à agir sur le mécanisme de déclenchement, sans agir sur une crémaillére. 


[0006] Au contraire dans le mécanisme de répétition, il ne suffit pas de bloquer un simple poussoir, il faut neutraliser la 
crémaillére pour empécher son entrainement et par conséquent l'armage du ressort de la répétition. 


[0007] Le but de la présente invention est de permettre le blocage d'une répétition pendant la mise à l'heure. 


[0008] A cet effet, cette invention a pour objet une piéce d'horlogerie du type susmentionné comportant un mécanisme de 
verrouillage de la crémaillére et une liaison cinématique entre la tige de remontoir et le mécanisme de verrouillage, pour 
activer ce mécanisme de verrouillage, lorsque la tige de remontoir est en position de mise à l'heure. 


[0009] Les dessins annexés illustrent, schématiquement et à titre d'exemple, une forme d'exécution de la piéce 
d'horlogerie objet de l'invention. 


Lafig. 1 est une vue partielle en plan côté cadran de cette pièce d'horlogerie, représentant le mécanisme de ver- 
rouillage de la répétition en position désactivée; 


la fig. 2 est la méme vue que la fig. 1, représentant le mécanisme de verrouillage en position activée. 


[0010] Les fig. 1 et 2 illustrent une piéce d'horlogerie avec mécanisme de répétition. Ce mécanisme étant de conception 
tout à fait classique, seuls les éléments nécessaires à la compréhension de l'invention ont été représentés. On voit sur ces 
figures un mécanisme de remontoir et de mise à l'heure comprenant essentiellement un pignon coulant 1 monté coulissant 
sur une tige de remontoir et de mise à l'heure W, une bascule 2 en prise avec une gorge du pignon coulant 1 et dont le 
déplacement est commandé par une tirette 3 comportant de maniére habituelle un plot (non visible) engagé dans une 
gorge de la tige de remontoir W, de maniére que la position angulaire de la tirette autour de son axe de pivotement (non 
représenté) est fonction de la position axiale de la tige de remontoir W et déplace la bascule 2 lorsqu'elle est déplacée 
vers l'extérieur en position de mise à l'heure. 


[0011] Cette tirette 3 comporte encore un plot 3a engagé dans une encoche ménagée à une extrémité d'une bascule 4 
montée pivotante autour d'une vis de fixation à portée 5. Cette bascule constitue la transmission cinématique de la position 
axiale de la tige de remontoir W au mécanisme de verrouillage. L'autre extrémité de la bascule 4 est en prise avec un 
levier de verrouillage 6 monté pivotant autour d'une surface d'appui en arc de cercle 6a. Un ressort de rappel 7 tend à 
maintenir le levier de verrouillage 6 en appui contre une butée 9. 


[0012] Ce levier de verrouillage 6 comporte une encoche semi-circulaire 6b à son extrémité opposée à celle qui est en 
prise avec la bascule 4. Cette encoche 6b est destinée à venir en prise avec une cheville de verrouillage 8a de la crémaillére 
8 du mécanisme de répétition, montée pivotante autour d'un axe 8b. Cette crémaillére 8 est solidaire d'un bras 8c destiné à 
faire tourner la crémaillére 8 dans le sens des aiguilles d'une montre pour armer le ressort de la répétition (non représenté) 
et déclencher le mécanisme de répétition. 


[0013] Dans la position de mise à l'heure illustrée par la fig. 2, le plot 3a de la tirette 3 a fait pivoter la bascule 4 autour 
de la vis à portée 5, en sorte que son extrémité en prise avec le levier de verrouillage 6 a déplacé ce levier 6, amenant 
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son encoche semi-circulaire 6a en prise avec la cheville de verrouillage 8a de la cremaillere 8, en sorte que cette derniere 
ne peut plus pivoter autour de son axe de pivotement 8b, empéchant ainsi tout déclenchement de la répétition tant que le 
mécanisme de remontoir et de mise à l'heure est en position de mise à l'heure. 


Revendications 


1. Pièce dhorlogerie comprenant une tige de remontoir et de mise à l'heure déplacable axialement entre au moins une 
position de remontage et une position de mise à l'heure et un organe de commande manuel (8c) d'une crémaillére 
(8) d'un mécanisme de sonnerie à répétition, caractérisée en ce qu'elle comporte un mécanisme de verrouillage (6) 
de la crémaillére (8) et une liaison cinématique (4) entre la tige de remontoir et le mécanisme de verrouillage (6), pour 
activer ce mécanisme de verrouillage (6), lorsque la tige de remontoir est en position de mise à l'heure. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, dans laquelle la liaison cinématique (4) comporte une bascule en prise, 
d'une part avec la tige de remontoir et d'autre part, avec un levier (6) présentant un élément de verrouillage (6a) 
susceptible de venir en prise avec un élément de verrouillage (8a) solidaire de ladite crémaillére (8), de maniére que 
la bascule (4) déplace le levier (6) pour mettre les éléments de verrouillage (6a, 8a) mutuellement en prise lorsque 
la tige de remontoir est en position de mise à l'heure. 
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(54) Mécanisme de sonnerie pour piéce d'horlogerie. 


(57) Le mécanisme de sonnerie comporte un ráteau (R3) pivoté 
autour d'un axe de pivotement (109) et comportant une section 
périphérique (133) centrée sur cet axe de pivotement (109) dont 
une portion externe comporte une ou plusieurs dents 135) des- 
tinées à coopérer avec au moins une levée actionnant un mar- 
teau du mécanisme de sonnerie. Ce ráteau comporte une ou- 
verture centrale (132) située entre son axe de pivotement (109) 
etsa section périphérique (133). Ce mécanisme se distingue par 
le fait qu'une dent d'entrainement rétractable (137) est articulée 
sur le corps du ráteau entre le bord interne de l'ouverture cen- 
trale (132) du ráteau et l'axe de pivotement (109) et soumise à 
une action élastique de rappel (138) tendant à positionner cette 
dent d'entrainement dans une position pour laquelle elle émerge 
dans l'ouverture centrale du ráteau. 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie pour pièce d'horlogerie ainsi qu’une pièce 
d'horlogerie munie d'un tel mécanisme de sonnerie. 


[0002] Le mécanisme de sonnerie comporte des timbres sur lesquels frappent des marteaux pour créer les sons des 
différentes sonneries indiquant les minutes, les quarts et les heures. Ces marteaux sont actionnés par des dentures 
agissant sur des levées, dentures portées par des ráteaux pivotes sur la platine ou un pont de la piece d'horlogerie. 
Lorsque les ráteaux sont libérés ils viennent buter par un plongeur sous l'action d'un ressort qui leur est associé contre 
des cames entrainées par le mouvement d'horlogerie et définissent l'amplitude de la course de chacun de ces ráteaux en 
fonction de l'heure qu'il est. Ainsi, lors de la remise en position de repos initiale de ces ráteaux par une fusée, les marteaux 
sont actionnés et provoquent une sonnerie correspondant à l'heure affichée par la piece d'horlogerie. 


[0003] Dans les mécanismes de sonnerie existants, les cames définissant l'amplitude des ráteaux des quarts et du ráteau 
des minutes sont généralement montées sur un axe différent, non coaxial à l'axe portant la came définissant l'amplitude de 
mouvement du ráteau ou rochet des heures ce qui est encombrant. Un autre inconvénient des mécanismes de sonnerie 
existants réside dans le fait que lorsque le mouvement horloger s'arréte et qu'il est nécessaire de le remettre à l'heure 
manuellement il faut régler le mécanisme de sonnerie dont les cames définissant l'amplitude des ráteaux ne sont pas 
actionnées par la mise à l'heure manuelle. 


[0004] Les buts de la présente invention sont entre autres de réduire l'encombrement des cames d'un mécanisme de 
sonnerie et de faire en sorte que le mécanisme de sonnerie ne soit pas déréglé par une mise à l'heure manuelle de la 
piece d'horlogerie. 


[0005] Dans les mécanismes de sonnerie existants le ráteau des heures est généralement situé á cóté des ráteaux 
des minutes et des quarts ce qui augmente l'encombrement du mécanisme. De plus, le ráteau des minutes est relié 
cinématiquement au ráteau des quarts ce qui complique la réalisation et le réglage du mécanisme de sonnerie. 


[0006] La présente invention a pour but de réduire l'encombrement du mécanisme de sonnerie, de faciliter son réglage et 
de simplifier sa fabrication. Pour ce faire, la titulaire a développé de nouveaux ráteaux, une nouvelle fusée ou entraíneur 
actionnant ces ráteaux et un mécanisme de sélection des modes de sonnerie. 


[0007] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie, notamment pour piéce d'horlogerie comportant un 
ráteau pivoté autour d'un axe de pivotement et comportant une section périphérique centrée sur cet axe de pivotement 
dont une portion externe comporte une ou plusieurs dents destinées à coopérer avec au moins une levée actionnant un 
marteau du mécanisme de sonnerie, ce ráteau comportant une ouverture centrale située entre son axe de pivotement et sa 
section périphérique caractérisé par le fait qu'une dent d'entrainement rétractable est articulée sur le corps du ráteau entre 
le bord interne de l'ouverture centrale du ráteau et l'axe de pivotement et soumise à une action élastique de rappel tendant 
à positionner cette dent d'entrainement dans une position pour laquelle elle émerge dans l'ouverture centrale du ráteau. 


[0008] D'autres caractéristiques de l'invention sont définies dans les revendications dépendantes. 


[0009] Le dessin annexé illustre partiellement aux fig. 1 à 10 schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution 
de l'ensemble comprenant des cames définissant l'amplitude du mouvement des ráteaux d'un mécanisme de sonnerie et 
le rouage d'entrainement de ces cames dans un mécanisme de sonnerie. 


La fig. 1 est une vue en perspective de l'ensemble came-rouage. 
La fig. 2 est une coupe de l'ensemble illustré à la fig. 1. 

La fig. 3 est une vue du tourniquet des minutes. 

La fig. 4 est une vue d'un bloc des minutes. 

La fig. 5 est une vue d'un bloc des heures. 


Les fig. 6 et 7 sont des vues d'un bloc des quarts. 


La fig. 8 illustre l'entrainement des blocs des heures et des quarts. 
La fig. 9 illustre la liaison cinématique entre l'ensemble des cames et l'aiguillage du mouvement. 
La fig. 10 est une vue générale d'une partie du mécanisme de sonnerie illustrant l'implantation de l'ensemble 


des cames, du rouage, des ráteaux et de l'aiguillage du mouvement. 


[0010] Le dessin annexé illustre partiellement aux fig. 11 à 17, schématiquement et a titre d'exemple une forme d'exécution 
des ráteaux, des minutes, d'heures et de quarts de ce mécanisme de sonnerie. 
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La fig. 11 est une vue d’ensemble partielle en perspective d'un mécanisme de sonnerie pour mouvement 
dhorlogerie qui illustre l'ensemble des ráteaux de sonnerie et leur intégration dans le mécanisme 
de sonnerie. 

La fig. 12 est une vue de dessus d'un ráteau des minutes. 

La fig. 13 est une vue en perspective d'un râteau des minutes. 

La fig. 14 est une vue en perspective d’un ráteau des quarts. 

La fig. 15 est une vue en plan d'un ráteau des heures. 


Les fig. 16 et 17 sont des vues en plan partielles du ráteau des minutes dans deux configurations différentes. 


Les fig. 18 à 26 du dessin annexé illustrent schématiquement et à titre d'exemple le mécanisme de sonnerie muni 
du dispositif d'entraînement des râteaux dans leur course active d’actionnement des leviers des 
marteaux coopérant avec les timbres de la sonnerie. 


La fig. 18 est une vue de dessous du rouage d'entraînement de l'entraîneur par le barillet de sonnerie en 
position bloquée. 


La fig. 19 est une vue similaire à la fig. 2 en position débloquée. 

La fig. 20 est une vue en coupe de l'entraineur. 

La fig. 21 illustre en partie le mécanisme d'entrainement et de déclenchement au repos. 

La fig. 22 est une vue semblable à la fig. 21 en début de déclenchement de la sonnerie. 

La fig. 23 est une vue semblable à la fig. 21 en milieu de déclenchement de la sonnerie. 

La fig. 24 est une vue semblable à la fig. 21 en fin de déclenchement de la sonnerie. 

La fig. 25 est une vue semblable à la fig. 21 pendant que le mécanisme de sonnerie sonne. 

La fig. 26 illustre les séquences des différentes sonneries pour les modes petite sonnerie, répétition minute 


et grande sonnerie. 


[0011] En se référant aux fig. 1 et 2, l'ensemble C comportant les cames définissant l'amplitude des déplacements des 
ráteaux d'un mécanisme de sonnerie et le rouage d'entrainement de ces cames par le mouvement d'horlogerie comporte 
un tourniquet des minutes formé d'un axe 1 pivoté entre des ponts solidaire d'un pignon 2 de tourniquet des minutes et 
d'un doigt 3 de tourniquet des minutes. Le pignon 2 de tourniquet des minutes est en prise avec une roue 4 d'un mobile 
du rouage du mouvement d'horlogerie dont le pignon 5 est relié cinématiquement au barillet du mouvement d'horlogerie. 
L'axe 1, le pignon 2 et le doigt 3 du tourniquet des minutes effectuent, entrainés par le rouage du mouvement d'horlogerie, 
un tour par minute. 


[0012] L'ensemble des cames proprement dit comporte un arbre central 6 comprenant à sa base une collerette 7. 
L'extrémité inférieure de cet arbre central 6 est logée dans un percage pratiqué dans le pont de sonnerie 8 et fixé à ce 
pont à l'aide d'une vis 9. L'axe X-X de cet arbre central 6 est parallèle à l'axe YY du tourniquet des minutes 1, 2, 3. 


[0013] L'arbre central 6 sert de pivot à une douille centrale 10 dont l'extrémité inférieure repose sur la collerette 7 de l'arbre 
central 6. De maniére générale, la douille comprend des portions inférieure et supérieure à ses deux bouts séparées par 
une portion intermédiaire. La portion inférieure de la douille centrale est solidaire d'une étoile de quinze dents 11 entrainée 
à raison d'un pas par minute par le doigt 3 du tourniquet des minutes 1, 2, 3. Une roue des minutes 12 est placée sur 
l'étoile de quinze 11 et sur cette roue des minutes est placée une planche 13 comportant un doigt des minutes 14. La 
roue des minutes 12 et la planche 13 sont toutes deux solidaires de la portion inférieure de la douille centrale 10 et donc 
de l'étoile de quinze 11. 


[0014] La douille centrale 10 comporte un disque 10a situé juste au-dessus de la planche 13. La portion supérieure de 
la douille centrale 10 comporte un carré 10b servant d'entraineur à une came escargot des minutes 15 fixée par une vis 
16 sur la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0015] La came escargot des minutes 15 comporte quinze échelons 15a concentriques de diamétre croissant répartis 
uniformément sur sa circonférence. 


[0016] Ce premier bloc ou bloc des minutes (montré dans la fig. 4) comprenant la douille centrale 10, l'étoile de quinze 11, 
la roue des minutes 12, la planche 13 portant le doigt des minutes 14 et la came escargot des minutes 15 est entraînée 
par le doigt du tourniquet des minutes 3 engrenant avec l'étoile de quinze 11 de ce bloc des minutes à raison de un tour 
en quinze minutes soit de quatre tours par heure en soixante pas séparés les uns des autres par une minute d'intervalle. 
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[0017] La portion intermédiaire de la douille centrale 10 se situe juste au-dessus de son disque 10a présentant un diamétre 
inférieur á celui du disque 10a mais supérieur á celui de la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0018] Cette portion intermédiaire de la douille 10 sert de pivot á une étoile des heures de douze dents 17 comportant 
un moyeu 17a remontant le long de la portion intermédiaire de la douille centrale 10. La face inférieure de cette étoile 
des heures 17 repose sur la face supérieure du disque 10a de la douille centrale 10, par exemple comme dans l'exemple 
illustré à l’aide d’un chemin de billes 18. 


[0019] Une came des heures 19 et une roue des heures 20 sont chassées, sur le moyeu 17a de Реюйе des heures. La 
came des heures 19 est une came escargot comportant douze échelons concentriques de diamètre croissant uniformé- 
ment répartis autour de sa circonférence. 


[0020] Ce second bloc ou bloc des heures (montré dans la fig. 5) comprend l'étoile des heures 17, la came des heures 19 
et la roue des heures toutes solidaires les unes des autres. Ce bloc des heures est pivoté autour de la portion intermédiaire 
de la douille centrale 10 et effectue comme on le verra plus loin un pas par heure et donc un tour en douze heures. 


[0021] La partie supérieure de la douille centrale 10, entre la roue des heures 20 et la came escargot des minutes 15, sert 
de pivot à un bloc des quarts (montré dans les fig. 6 et 7) comprenant une roue d'entraînement 21 portant un empilage de 
trois cames de quarts, soit une came de premier quart 22, une came de second quart 23 et une came de troisième quart 
24. Ces trois cames de quarts 22, 23 et 24 sont solidaires les unes des autres et de la roue d’entraînement 21. 


[0022] Un obturateur à deux volets 25, 26 comporte un moyeu 27 pivoté autour de la partie supérieure du moyeu 28 de la 
roue d'entraînement 21. Un ressort de volet 29 fixé par une extrémité sur le moyeu de volet 27 et par son autre extrémité 
sur une goupille 30 solidaire de la came de troisi&me quart 24 maintient ces volets en position de repos contre une butée 
25A que forment les cames de second 23 et de troisi&me quart 24. 


[0023] Comme on le verra plus loin ce bloc des quarts et les volets 25, 26 sont entrainés en rotation à raison d'un tour 
en deux heures. 


[0024] Chaque came de quart 22, 23, 24 comporte une premiére paire d'échancrures diamétralement opposées corres- 
pondant à la sonnerie de l'heure juste, et une seconde paire d'échancrures diamétralement opposées correspondant à 
la sonnerie du quart correspondant à la came envisagée. 


[0025] Les quatre échancrures d'une máme came se situent sur un méme diamétre mais ce diamétre est différent pour 
chacune des cames correspondant aux sonneries des premier, second et troisieme quarts. 


[0026] Dans l'exemple illustré on dispose de trois cames de quarts car la mélodie devant étre sonnée à chaque quart 
est différente, ce qui nécessite trois ráteaux de quarts différents. Dans une variante oü la mélodie de la sonnerie des 
quarts serait la méme pour tous les quarts mais répétée une, deux ou trois fois on utilise alors une seule came de quart 
comportant une échancrure à l'heure juste et une échancrure, de profondeur variable, pour chaque quart, le bloc des 
quarts tournant alors à raison d'un tour par heure. 


[0027] Les volets 25, 26 permettent, lorsque le bloc des quarts est en position correspondant à l'heure juste, d'obturer les 
échancrures des trois cames des quarts correspondant à l'heure juste empêchant ainsi aux ráteaux des quarts de venir 
en appuis sur leur came ce qui permet de supprimer la sonnerie des quarts en mode grande sonnerie à heure pleine et en 
mode répétition minute. Pour ce faire la mise en position active des volets est réalisée par une commande c actionnée par 
l'usager permettant de décaler angulairement les volets 25, 26 par rapport au bloc des quarts pour obturer les échancrures 
des cames de quart correspondant à l'heure pleine. 


[0028] L'entrainement en rotation du bloc des heures 17, 19, 20 et du bloc des quarts 21, 22, 23, 24 et des volets 25, 
26, 27 s'effectue à l'aide d'un tourniquet des heures et des quarts (montré dans la fig. 8) qui comporte un support 31 
fixé à l'aide d'une vis 32 sur le pont de sonnerie 8 suivant un axe Z-Z paralléle aux axes X-X et YY du tourniquet des 
minutes et de l'ensemble des cames. 


[0029] Ce support 31 sert de pivot à une étoile de huit 33 entrainée par le doigt 14 du bloc des minutes 11, 12, 13. Cette 
étoile de huit entrainée pas à pas toutes les quinze minutes effectue donc un tour en deux heures. Sur le moyeu 33a 
de cette étoile de huit 33 sont chassés un disque 34 à deux doigts 35 et une roue d'entrainement des quarts 36. Cette 
roue d'entraînement des quarts 36 engréne avec la roue d'entrainement 21 faisant partie du bloc des quarts et comme 
ces deux roues d'entrainement 36 et 21 comportent le máme nombre de dents, le bloc des quarts 21-24 est également 
entrainé à raison d'un tour en deux heures. 


[0030] Les deux doigts 35 du disque à deux doigts 34 entraînent l'étoile de douze 17 du bloc des heures 17, 19, 20 pas 
à pas à raison d'un pas par heure. 


[0031] De ce qui précéde on voit que la présente construction de la partie d'un mécanisme de sonnerie comprenant les 
cames déterminant l'amplitude des courses des ráteaux des heures, des minutes et des quarts, courses qui déterminent 
la sonnerie mise en œuvre à un moment donné, présente plusieurs caractéristiques particulièrement intéressantes: 
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1， La came escargot des minutes 15, la came escargot des heures 19 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 sont 
concentriques ce qui permet une construction particulièrement compacte et peu encombrante. En effet, comme 
toutes ces cames servant á la prise d'information des ráteaux du mécanisme de sonnerie sont coaxiales, cela 
permet également de superposer tous les ráteaux, (des heures, des quarts et des minutes) du mécanisme de 
sonnerie et d'en réduire encore l'encombrement (comme le montre les fig. 10 et 11). 

Cette disposition simplifie également le ráteau des minutes qui ne doit plus être relié au ráteau des quarts mais 
peut étre indépendant. 


2. La came escargot des minutes 15 ne comporte que quinze échelons 15a répartis uniformément sur sa périphérie, 
ce faisant cette came effectue un tour en quinze minutes. Ceci présente un grand avantage par rapport aux li- 
maçons des minutes existant dans les mécanismes de sonnerie connus. En effet la came est plus simple et ro- 
buste puisqu'elle ne comporte pas quatre bras comme les limaçons des minutes habituels et surtout la surprise 
qui est nécessaire avec le limagon des minutes conventionnelles peut être supprimée. 


3. Le mécanisme obturateur, ici les volets 25, 26 qui permettent d’inhiber la sonnerie des quarts à l'heure juste 
lorsque l'on est en mode répétition minutes, est simple et coaxial à l'ensemble des cames. 


4. Lentrainement des différentes came des minutes, des heures et des quarts s'effectue par une seule liaison ciné- 
matique continue à partir d'un mobile du rouage 4,5 à l’aide d'un tourniquet des minutes 1, 2, 3 et d'un tourniquet 
des heures et des quarts 31-36. De ce fait l'ensemble ne peut pas se dérégler toutes les cames (des minutes, 
heures et quarts) étant toujours en prise et synchrones. 


[0032] De plus, comme on l’a déjà vu précédemment, le bloc des minutes comporte une roue des minutes 12 et le bloc 
des heures comporte une roue des heures 20. Comme on le voit sur les fig. 9 et 10 ladite roue des minutes 12 est reliée 
à Гахе 40 portant l'aiguille des minutes de l'aiguillage du mouvement par une chaine cinématique comportant un premier 
mobile 41, 42 et un second mobile 43, 44 dont le pignon 44 engrène avec une roue 45 solidaire de l'axe des minutes. 


[0033] De même, la roue des heures 20 est reliée au canon 46 portant l'aiguille des heures par une liaison cinématique 
comprenant deux renvois 47, 48 dont le second est en prise avec une roue de canon 49 solidaire du canon des heures 46. 


[0034] Comme la roue des heures 20 et la roue des minutes 12 sont entraînées pas à pas on prévoit un sautoir des heures 
50 coopérant avec des goupilles 51 solidaire de la roue de canon 49 et un sautoir des minutes 52 coopérant avec une 
étoile 53 solidaire de la roue 45 fixée sur l'axe 40 de l'aiguille des minutes. 


[0035] Ainsi l'aiguillage du mouvement est entraîné par le rouage comprenant le mobile 4, 5 par l'intermédiaire du bloc 
des minutes et du bloc des heures du mécanisme de sonnerie ce qui évite tout déréglement du mécanisme de sonnerie 
en cas de remise à l'heure manuelle de l'affichage de la piéce d'horlogerie. 


[0036] Dans une variante du mécanisme de sonnerie selon l'invention, le bloc des quarts comprenant la roue 
d'entrainement 21 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 ainsi que le volet 25, 26, 27 pourrait étre supprimé le méca- 
nisme ne sonnant que les heures et les minutes. Dans ce cas, la partie supérieure 34, 35, 36 du tourniquet des heures 
et des quarts pourrait également étre supprimée. 


[0037] Toutefois, que le mécanisme de sonnerie sonne les heures et les minutes seulement ou encore les quarts, toutes 
les cames de prise d'information, heures, minutes et le cas échéant quarts sont coaxiales. La came des minutes est 
entrainée à raison de quatre tours par heure, la came des heures à raison de un tour par douze heures et la came des 
quarts à raison de un tour en deux heures. 


[0038] La fig. 10 illustre la disposition générale de certaines parties du mécanisme de sonnerie, une partie des ráteaux 
d'heure Rh, de minute Rm et de quarts, R1, R2, R3, l'ensemble des cames coaxiales c, le tourniquet des minutes, le 
tourniquet des heures et des quarts, les volets et leur commande ainsi que l'aiguillage du mouvement et les liaisons 
cinématiques le reliant aux cames des heures et des minutes. 


[0039] On notera encore que les liaisons cinématiques entre l'axe des minutes 40 et le mobile 4,5 du rouage du mouve- 
ment d'une part et le canon des heures 46 et ledit mobile 4,5 du rouage du mouvement d'autre part, sont des liaisons 
desmodromiques, c'est-à-dire sans jeu ni glissement pour assurer la synchronisation entre l'aiguillage et l’ensemble des 
cames du mécanisme de sonnerie en marche normale et ou lors de la mise à l'heure manuelle. Le lanternage ou em- 
brayage glissant reliant la tige de mise à l'heure manuelle du mouvement ne se trouve donc pas sur l'aiguillage mais de 
préférence sur le mobile 4,5 du rouage, ou un autre mobile du rouage du mouvement. 


[0040] Ainsi quelque soit le mode d'entrainement de l'aiguillage de l'affichage du mouvement, barillet moteur ou tige de 
mise à l'heure, l'ensemble des cames reste synchronisé sur l'aiguillage et la sonnerie n'est jamais déréglée. 


[0041] Dans une variante on peut prévoir un embrayage particulier à la place du lanternage. 


[0042] La fig. 11 est une vue d'ensemble partielle du mécanisme de sonnerie permettant de visualiser l'intégration des 
ráteaux de sonnerie et leurs interactions avec divers autres organes et ensemble dudit mécanisme de sonnerie. 
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[0043] Le mécanisme de sonnerie partiellement illustré à la fig. 11 comporte un ensemble de quatre marteaux 101 du type 
décrit dans la demande de brevet européen publiée sous le No EP2 048 548A actionnés par des levées 102 cocpérant 
avec les dents de sonnerie des râteaux des minutes Rm, des heures Rh et des quarts R1, R2, R3. 


[0044] Les levées 102 sont maintenues éiastiquement en position de repos, par exemple à l'aide d'une bascule de rappel 
103 décrite dans la demande de brevet No 00 854/09. 


[0045] Chaque ráteau Rm, R1, R2, R3, Rh est pivoté individuellement sur un axe de pivotement 109 fixé sur la platine avec 
un pont du mouvement d'horlogerie et s'étendant parallèlement à l'axe de l'ensemble C des cames de prise d'information, 
décrit dans ce qui précéde. 


[0046] Chaque ráteau Rm, R1, R2, R3 et Rh est soumis à l'action d'un ressort de rappel individuel 104, 105, 106, 107, 
108 respectivement qui le maintient en position de repos contre un bloqueur correspondant B. 


[0047] L'ensemble des bloqueurs comporte un bloqueur des minutes Bm, un bloqueur de premier quart B1, un bloqueur 
de second quart B2, un bloqueur de troisiéme quart B3 et un bloqueur des heures Bh constitué chacun par un butoir 
pivotant maintenu en position active de blocage par un ressort de rappel. Afin d'éviter de surcharger ie dessin, seul le 
bloqueur de minutes Bm est référencé dans la fig. 11. Dans la position de repos chaque râteau vient s'appuyer contre son 
bloqueur sous l'action de son ressort de rappel 104, 105, 106, 107, 108. 


[0048] Ces bloqueurs Bm, B1, B2, B3, Bh sont actionnés par un mécanisme de sélection du mode sonnerie (non illustré) 
du mécanisme de sonnerie permettant de choisir entre: un mode silence; un mode petite sonnerie sonnant à l'heure pleine 
le troisième quart et l'heure; et un mode grande sonnerie sonnant à chaque quart d'heure, le quart correspondant et l'heure 
et à l'heure pleine le premier, le second et le troisième quart suivit de l'heure. Ce mécanisme de sélection du mode de 
sonnerie libére au moment voulu, les ráteaux correspondant au mode de sonnerie choisi à savoir en mode silence aucun 
ráteau, en mode petite sonnerie le ráteau du troisiéme quart R3 et le ráteau des heures Rh et en mode grande sonnerie 
les trois ráteaux des quarts R1, R2 et АЗ et le râteau des heures. 


[0049] Une commande de répétition minute permet elle d'actionner à la demande tous les bloqueurs Bh, B1, B2, B3 et 
Bm pour libérer tous les ráteaux Rm, R1, R2, R3 et Rh. 


[0050] Le mécanisme de sonnerie comporte encore un entraineur E entrainé par l'intermédiaire d'un rouage par un barillet 
de sonnerie et commandé par un mécanisme de déclenchement de sonnerie permettant de remonter les ráteaux Rm, R1, 
R2, АЗ, Rh de leur position de prise d'information en butée contre les cames respectives du bloc de came C jusque dans 
leur position de repos maintenues par leur bloqueur respectif Bh, B1, B2, B3, Bm, course pendant laquelle les marteaux 
101 sont actionnés et la sonnerie exécutée. Un tel entraineur est décrit ci-dessous. 


[0051] Le ráteau des heures Rh illustré à la fig. 15 comporte un corps 110 présentant une partie périphérique 111 dont 
une portion porte-denture 112 présente une courbure circulaire dont le centre est formé par un alésage 113 du corps 
110 destiné à recevoir l'axe de pivotement 109 des ráteaux. La portion porte-denture 112 des ráteaux des heures Rh 
présente douze dents 114 coopérant lors du déplacement angulaire du ráteau Rh avec une des levées 102 du mécanisme 
d'actionnement des marteaux 101. 


[0052] L'extrémité libre arriére de la portion porte-denture 112 du ráteau des heures Rh est formée par une queue de 
ráteau 115 dont l'extrémité vient buter contre le bloqueur des heures Bh sous l'action du ressort de rappel 108 du ráteau 
des heures Rh lorsque ce ráteau des heures Rh est en position de repos. 


[0053] Le corps 110 du ráteau des heures Rh comporte une ouverture centrale 116 et est solidaire d'une plaquette 117, 
située entre l'alésage 113 et l'ouverture centrale 116, portant un plongeur des heures Ph dont l'extrémité est destinée 
à coopérer avec la came des heures de l'ensemble de cames C lorsque le bloqueur des heures Bh est libéré. Ainsi, 
l'amplitude de la course angulaire du ráteau des heures Rh est déterminée par la position de la came des heures 19 et 
correspond au nombre de coups devant étre sonné en fonction de l'heure qu'il est. 


[0054] Le ráteau des heures Rh comporte encore une dent dentrainement 118 pivotée autour d'un axe O sur le corps 
110 du ráteau des heures et soumise à l'action d'un ressort de dent 120 tendant à déplacer la dent 118 vers l'intérieur 
de l'ouverture centrale 116 pour que la partie active de cette dent 118 s'inscrive à l'intérieur de cette ouverture centrale 
116. La dent 118 présente une butée 119 limitant son déplacement vers l'intérieur de l'ouverture centrale 116 en butant 
contre le bord 119a du corps 110 fixée au corps 110 du ráteau des heures Rh, bord longeant une portion de la périphérie 
de ladite ouverture centrale 116. 


[0055] Cette dent rétractable 118 est destinée à coopérer avec des dents d'entrainement de l'entraineur E. Lorsque 
l'entraineur E tourne autour de son axe dans le sens des aiguilles d'une montre, sens horaire, la dent 118 du ráteau 
des heures Rh est déplacée contre l'action de son ressort de dent 120 pour laisser passer la dent correspondante de 
l'entraineur E sans commander le ráteau Rh. Cette caractéristique est importante lorsque l'entraineur E comporte un 
inverseur de sens de rotation comme décrit plus loin. Comme on le verra plus loin, les ráteaux des quarts et des heures 
comportent également une dent rétractable pour la méme raison. Par contre lorsque l'entraíneur E tourne dans le sens 
anti-horaire la dent correspondante de l'entraineur E vient buter contre le flanc A de la dent 118 et entraine ainsi le ráteau 
des heures Rh jusque dans sa position de repos, maintenu par son bloqueur Bh, et ce faisant les dents 114 actionnent la 
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levée 102, un nombre de fois correspondant à l'heure devant être sonnée, déterminé par l'amplitude de la course angulaire 
du râteau des heures Rh. 


[0056] Le corps 110 du râteau des heures Rh comporte encore une goupille 121 contre laquelle l’extrémité du ressort de 
rappel 104 vient s'appuyer pour replacer et maintenir le râteau des heures Rh en position de repos. 


[0057] Dans l'exemple de mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 11 ce mécanisme comporte trois ráteaux des quarts 
car les mélodies sonnées au premier, second et troisième quart sont différentes les unes des autres. Dans une variante 
il pourrait ny avoir qu’un râteau des quarts si la mélodie des trois quarts est identique mais simplement jouée, une, deux 
ou trois fois de suite. 


[0058] Les râteaux des quarts R1, R2, et R3 sont identiques sauf en ce qui concerne le nombre et la disposition des 
dents de sonnerie réparties sur leur périphérie. Un seul râteau des quarts, le râteau du troisième quart R3, est illustré à 
la fig. 14 et décrit dans ce qui suit. 


[0059] Ce râteau du troisième quart R3 illustré à la fig. 14 comporte un corps 130 présentant un alésage 131 pour son 
pivotement sur l'axe de pivotement 109 du räteau. Le corps 130 comporte une ouverture centrale 132 et une partie 
périphérique 133 présentant plusieurs zones 134 munies de dents de sonnerie 135. Le nombre de ces zones 134, leur 
positionnement et leur nombre de dents 135 dépendent de la mélodie choisie pour sonner le troisième quart. 


[0060] L'extrémité libre arrière de la partie périphérique 133 est prolongée par une queue 180 similaire à la queue 115 
du râteau des heures Rh et destiné à venir en position de repos du râteau des quarts R3 en butée contre le bloqueur 
du troisième quart B3. 


[0061] Les dents de sonnerie 135 du râteau du troisième quart R3 coopérent avec toutes ou certaines levées 102 action- 
nant les marteaux 101 en fonction de la mélodie à sonner. 


[0062] Ce râteau de troisième quart R3 comporte également une plaquette 136 fixée sur son corps 130 et comportant un 
plongeur de troisième quart P3 destiné à coopérer avec la came de troisième quart de l'ensemble des cames C lorsque 
le bloqueur du troisième quart B3 est libéré et que le râteau du troisième quart R3 vient buter contre cette came. 


[0063] A l'instar du ráteau des heures Rh, ce räteau des quarts R3 comporte une dent rétractable 137 pivotee en O sur 
le corps 130 et soumise à l’action de rappel d’un ressort de dent 138. En position active la dent rétractable 137 émerge 
dans l'ouverture centrale 132 et sa position est déterminée par sa butée 139 appliquée contre le rebord 140 du corps 
130 du râteau de troisième quart R3. 


[0064] Cette dent 137 du râteau du troisième quart АЗ coopere avec une dent correspondante de l'entraîneur Е de façon 
similaire à la dent 118 du râteau des heures Rh. 


[0065] Ce räteau R3 comporte encore une goupille 141 sur laquelle s'appuie l'extrémité du ressort de rappel 105 de ce 
râteau du troisième quart. 


[0066] Les fig. 12, 18, 16 et 17 illustrent la réalisation du râteau des minutes du mécanisme de sonnerie. 


[0067] Ce râteau des minutes Rm comporte un corps 150 présentant un alésage 151 pivotant sur l'axe de pivotement 109 
des râteaux, une ouverture centrale 152 et une portion périphérique 153. La portion avant de cette portion périphérique 
153 est munie de dents de sonnerie 154 au nombre de 15, soit une par échelon 15a de la came des minutes de l’ensemble 
de cames C. L'extrémité arrière de cette portion périphérique 153 comporte une queue 155 qui, en position de repos du 
râteau des minutes Rm, vient en butée contre le bloqueur des minutes Bm. 


[0068] Une plaquette 156 fixée sur le corps 150 du ráteau Rm comporte un plongeur Pm destiné à coopérer avec la came 
des minutes 15 de l’ensemble de cames C. 


[0069] Le corps 150 de ce ráteau Rm comporte encore une goupille 157 contre laquelle s'appuie l'extrémité du ressort 
de rappel 104 du ráteau des minutes Rm. 


[0070] Ce ráteau des minutes Rm comporte encore une bascule 158 pi votée en O sur le corps 150 du ráteau Rm. Cette 
bascule 158 comporte à l’une de ses extrémités une dent rétractable et escamotable 159 et une butée 160 définissant, 
lorsqu'elle est en contact avec le rebord 161 du corps 150 du ráteau Rm, la position active de la dent escamotable 159 
située alors dans l'ouverture centrale 152. 


[0071] Cette dent 159 coopére avec l'entraîneur E à l'instar des dents rétractables 118 et 137 des râteaux des heures et 
des quarts, mais, de plus, elle peut être escamotée dans une position inactive où elle ne coopére pas avec l'entraîneur. 
Un ressort de dent escamotable 162 agit sur la bascule pour la maintenir dans cette position où la dent escamotable 159 
est active. L'autre extrémité de la bascule 158 comporte un levier incurvé 163 coopérant avec une came de commande 
164 d'un mécanisme d'escamotage de la dent escamotable 159. 


[0072] Ce mécanisme d’escamotage de la dent escamotable 159 comporte un premier levier 165 pivoté en Y sur la 
platine ou un pont du mouvement d'horlogerie et portant la came 164 de commande de la dent escamotable 159 ainsi 
qu’un plateau 166 comportant deux creusures 167, 168 coopérant avec un sautoir 169 définissant ainsi les deux positions 
stables du plateau 166 et donc de la came 164. 
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[0073] L'une de ces positions (fig. 16) correspond à la position active de la dent escamotable 159, et l'autre (fig. 17) à 
sa position escamotée ou inactive. 


[0074] Un second levier 170, articulé par une extrémité sur l'extrémité «libre» du premier levier 165 (c'est-a-dire, l'extrémité 
le plus loin de son axe de pivotement Y), est pivoté en X sur la platine ou un pont du mouvement d'horlogerie. 


[0075] L'extrémité libre 171 de ce second levier 170 est située sur le chemin parcouru de crochet K1, K2, K3 formant 
l'extrémité avant des parties périphériques 111, des ráteaux des quarts R1, R2, R3. 


[0076] Ainsi, gráce à ce mécanisme d'escamotage de la dent escamotable 159 du ráteau des minutes Rm, le levier 170 
actionne la came 164 afin d'escamoter cette dent 159 hors de l'ouverture centrale 152 (et donc de sa position active) du 
ráteau des minutes Rm chaque fois qu'un ráteau des quarts R1, R2 ou R3 est libéré par le mécanisme de commande 
actionnant les bloqueurs B qui l'amène de sa position de repos à sa position pour laquelle son plongeur P1, P2, ou РЗ 
est en contact avec la came de quart correspondante. 


[0077] Inversement, chaque fois qu'un ráteau des quarts R1, R2 ou R3 est remonté par l'entraineur E dans sa position 
de repos, la dent escamotable 159 est placée en position de service pour laquelle elle émerge dans l'ouverture centrale 
152 du ráteau des minutes Rm. Alors, si aucun ráteau de quart n'est libéré (c'est-à-dire s'il n'y a aucun quart à sonner), 
la dent escamotable 159 reste dans la position active de la fig. 16. 


[0078] Avantageusement, en mode répétition minutes, le fait de pouvoir ne pas escamoter la dent d'entrainement 159 du 
ráteau des minutes Rm si aucun ráteau des quarts R1, R2, R3 n'est déplacé dans sa position de repos dans le premier 
quart de chaque heure permet de supprimer le temps d'attente entre la sonnerie indiquant l'heure et la sonnerie indiquant 
la minute de ce premier quart, temps d'attente qui est utilisé dans le second, troisieme et quatri&me quart d'une heure 
pour sonner la mélodie du quart correspondant. 


[0079] Le mécanisme de sonnerie comporte encore un entraineur E (fig. 11 et 18 à 25) permettant de remonter les ráteaux 
des heures Rh, des quarts R1, R2, R3 et des minutes Rm de leur position pour laquelle leur plongeur P est en contact 
avec la came correspondante jusque dans leur position de repos, maintenus par leur bloqueur B, en agissant sur la dent 
escamotable de chaque ráteau. Cet entraîneur se compose d'un axe d’entrainement 200 pivoté sur la platine ou entre 
ponts, paralléles à l'axe de l'ensemble de came C et situé dans l'ouverture centrale 116, 132, 152 des ráteaux superposés 
des heures Rh, des quarts R1, R2, R3 et des minutes Rm. Cet axe d’entrainement 200 comporte un pignon d'entrainement 
201 en prise avec une crémaillére 202 soumise à l'action d'un ressort de crémaillére 203 tendant à la déplacer dans le 
sens de la fléche F (fig. 21). Sur cet axe d'entrainement sont fixés des actionneurs. Le nombre d'actionneurs correspond 
au nombre de ráteaux. Dans l'exemple illustré, l'axe d'entrainement 200 porte donc cinq actionneurs, un actionneur des 
heures 204, trois actionneurs des quarts 205, 206, 207 et un actionneur des minutes 208. Chaque actionneur comporte 
au moins une dent, deux dans l'exemple illustré, coopérant avec la dent escamotable du ráteau correspondant. Ces 
actionneurs sont décalés angulairement les uns par rapport aux autres pour que leurs dents soient également décalées 
angulairement les unes par rapport aux autres de telle facon qu'à un moment donné seule une dent d'un des actionneurs 
coopere avecune dent d'un des ráteaux. L'extrémité libre, ne portant pas les actionneurs 204 à 208, de l'axe d'entrainement 
200 est solidaire d'une roue à dent de loup 209. L'axe d'entrainement 200 comporte une portée 210 jouxtant la roue à 
dent de loup 209 sur laquelle est fixé rigidement un disque support 211 et pivote librement une roue d'entrainement 212. 


[0080] Un cliquet 213 est pivoté sur un pivot solidaire du disque support 211 et passant au travers d'une ouverture ob- 
longue 214 pratiquée dans la roue d'entrainement 212. Ce cliquet 213 comporte un bec 216 coopérant avec la denture de 
la roue à dent de loup 209 et une formation en V 215. La roue d’entrainement 212 porte encore une goupille 217 coopérant 
avec la formation en V 215 du cliquet 213. Un ressort 218 fixé sur la roue d'entrainement 212 tend à placer le cliquet 213 
dans une position telle que son bec 216 soit engagé dans la denture de la roue à dent de loup 209. Ce cliquet 213 constitue 
ainsi un accouplement débrayable entre la roue à dent de loup 209 solidaire de l'arbre d'entrainement 200 et la roue 
d'entraînement 212. En effet, suivant la position angulaire relative de l'axe d'entraînement 200 et de la roue d'entraînement 
212, l'axe d'entraînement 200 est accouplé ou non à ladite roue d'entraînement 212, par l'intermédiaire du cliquet 213. 


[0081] La roue d'entrainement 212 de l'arbre de l'entraineur 200 engréne avec une roue de blocage 220. Cette roue de 
blocage 220 est reliée cinématiquement par un train d'engrenage comprenant dans l'exemple illustré deux mobiles 221 
et 222 à la denture 223 de la cage d'un barillet de sonnerie 224. 


[0082] Le positionnement de l'axe 200 de l'entraineur E et le dimensionnement des actionneurs 204-208 sont tels que 
lorsque l'entraineur E est entrainé dans le sens horaire (vu de dessus) les dents des actionneurs passent devant les 
dents escamotables des ráteaux déplaçant ces dernières contre les ressorts de rappel mais que lorsque l'entraîneur E est 
entrainé dans le sens anti-horaire les dents des actionneurs 204-208 entrainent les ráteaux qui ne sont pas en position de 
repos par leurs dents escamotables jusque dans cette position de repos, déplacement qui provoque la sonnerie désirée. 


[0083] Au repos l'entraineur et son mécanisme d'actionnement se trouvent à l'état illustré à la fig. 21. La crémaillére 202 
est armée contre son ressort de rappel 203 et est maintenue dans cette position par le fait que la roue de blocage 220, qui 
engréne avec la roue d'entrainement 212 est immobilisée par une bascule d'arrét 225 pivotée en 226 dont un bras 225a 
présente à son extrémité un secteur denté en prise avec ladite roue de blocage 220. D'autre part, dans cette position de 
repos le cliquet 213 est en prise avec la roue à dent de loup 209 de sorte que la roue d'entrainement 212 est solidaire 
de l'axe d'entrainement 200. 
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[0084] Les bloqueurs B sont tous maintenus en position active de blocage des ráteaux par leur ressort de rappel. Le 
bloqueur des minutes Bm est solidaire d'une bascule de bloqueur 227 pivotée en 227c, qui comporte un premier bras 
227a soumis à l'action d'un poussoir de répétition minute schématisé en 228. Cette bascule de bloqueur 227 comporte 
encore un second bras 227b dont l'extrémité est en appuis contre une goupille 229 portée par le premier bras 230a d'une 
bascule de déclenchement 230 pivotée en 231 et qui comporte un second bras 230b muni à son extrémité d'un doigt 
escamotable 232. 


[0085] Il faut encore remarquer que dans l'exemple illustré on a trois modes de sonnerie différents, petite sonnerie, répéti- 
tion minutes et grande sonnerie, qui peuvent étre sélectionnés à l'aide d'un mécanisme de sélection de mode de sonnerie. 
On voit (fig. 26) qu'en mode petite sonnerie on sonne automatiquement à l'heure pleine la mélodie du troisiéme quart 
suivie d'un nombre de coups correspondant à l'heure qu'il est. En mode répétition minutes, soit à la demande, on sonne 
le nombre de coups correspondant à l'heure qu'il est, suivit de la mélodie du quart dans lequel on se trouve, suivit d'un 
nombre de coups correspondant au nombre de minutes de l'heure qu'il est. Enfin, en mode grande sonnerie, on sonne la 
mélodie du quart de l'heure suivit d'un nombre de coups correspondant à l'heure. 


[0086] On remarque que selon le mode de sonnerie sélectionné le nombre de coups correspondant à l'heure est soit 
frappé en premier, répétition minute, soit en dernier, petite et grande sonnerie. 


[0087] C'est pour réaliser cette modification de la séquence de sonnerie heure-minute ou heure-quart-minute et quart- 
heure que l'entraineur E comporte des actionneurs comportant chacun deux dents et que, comme on le verra plus loin, 
en fonction du mode de sonnerie choisi l'amplitude du déplacement angulaire de l'axe d'entrainement et donc des action- 
neurs est soit d'environ 180° ou soit d'environ 120° pour que lors de la course angulaire de l'entraineur correspondant à 
la remontée des ráteaux en position de repos ce soient les premiéres dents pour la répétition minutes ou les secondes 
dents pour les autres sonneries des actionneurs qui agissent sur les dents escamotables des ráteaux correspondants. 


[0088] Comme on le voit sur les fig. 21 à 25 l'actionneur des heures 204 comporte deux dents h1, h2; l'actionneur des 
minutes 208 comporte également deux dents m1, m2. Les actionneurs des quarts 205, 206, 207 comportent également 
chacun deux dents. Sur les figures, seules les dents de l'actionneur de seconds quarts 206 sont visibles Q21 et Q22. Les 
dents de l'actionneur du premier quart 205 sont cachées par les autres dents de l'entraineur. Seule une dent de l'actionneur 
du troisième quart Q32 est visible l'autre étant cachée. En mode répétition minutes ce sont les premières dents h1, Q11, 
Q21, Q31 et m1 des actionneurs 204-208 qui actionnent les dents escamotables des ráteaux correspondant tandis qu'en 
mode grande sonnerie ou petite sonnerie ce sont les secondes dents h2, Q12, Q22, Q32 et m2 des actionneurs 204-208 
qui actionnent lesdites dents escamotables des ráteaux, ce qui permet la frappe des heures en premier ou en dernier 
lors de la sonnerie. 


[0089] A l'aide des fig. 21 à 25 on va suivre les phases d'un déclenchement de la sonnerie en mode répétition minutes. 
A partir de la position des divers éléments telle qu'illustrée à la fig. 21, qui illustre la position de repos ou d'arrét de la 
sonnerie, l'usager appuie sur le poussoir répétition minutes 228 provoquant un premier déplacement anti-horaire de la 
bascule de bloqueur 227 et on passe à la premiére phase du déclenchement de la sonnerie illustrée à la fig. 22. La bascule 
de bloqueur 227 déplace dans le sens horaire la bascule de déclenchement 230 qui pousse avec son doigt escamotable 
232 la crémaillére 202 dans le sens horaire provoquant un déplacement angulaire entre l'axe d'entraínement 200 et la 
roue d'entrainement 212 de l'entraineur E suffisant pour que le bec 216 du cliquet 213 échappe à la roue à dent de loup 
et désaccouple l'axe d'entrainement 200 de la roue d'entrainement 212. Le doigt escamotable 232 libère l'extrémité de 
la crémaillére 202. 


[0090] Simultanément la bascule de bloqueur 227 déplace tous les bloqueurs Bm, B1, B2, B3 et Bh pour libérer tous les 
ráteaux Rm, R1, R2, R3 et Rh qui viennent buter sous l'action de leurs ressorts de rappel contre les cames correspon- 
dantes. Le mécanisme se trouve dans la position de la fig. 23. 


[0091] En poussant plus avant sur le poussoir de répétition minutes l'usager provoque un déplacement additionnel de la 
bascule de déclenchement 230 dont le second bras 230b entre en contact avec un second bras 225c de la bascule d'arrét 
225 provoquant une rotation anti-horaire de cette bascule d’arrät 225 contre l'action de son ressort de rappel 236 dont 
le premier bras 225a libére la roue de blocage 220 et la bascule d'arrét 225 est retenue dans sa position dégagée de la 
roue de blocage 210 par une bascule de maintien 233 pivotée en 233d et dont un premier bras 233a porte un crochet qui 
coopére avec une butée 225b de cette bascule d'arrét 225 (fig. 24). 


[0092] La roue de blocage 220 étant maintenant libérée celle-ci est entrainée par le barillet de sonnerie 224 et entraine 
la roue d'entrainement 212 dans le sens anti-horaire ce qui provoque le réenclenchement du cliquet 213 dans la denture 
de la roue à dent de loup 209 et l'entrainement de l'axe d'entrainement 200 et de ses actionneurs 204-208 dans le sens 
anti-horaire. Pendant cette course de remontage les premières dents m1, Q11, Q21, Q31 et h1 entraînent successivement 
les ráteaux respectifs dans leur course de sonnerie par leurs dents escamotables (fig. 25). Ce faisant la crémaillére 202 est 
déplacée dans le sens contraire de la fléche F et en fin de course une butée 234 qu'elle comporte à son extrémité actionne 
un second bras 233c de la bascule de maintien provoquant sous l'action de son ressort de rappel 235 la libération de la 
bascule d'arrêt 225 et le blocage de la roue de blocage 220, le mécanisme est revenu dans sa position de repos (fig. 21). 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


Mécanisme de sonnerie, notamment pour pièce d'horlogerie comportant un ráteau (Rm, Rh, R1, R2, R3) pivoté 
autour d’un axe de pivotement (109) et comportant une section périphérique (153, 111, 133) centrée sur cet axe de 
pivotement (109) dont une portion externe comporte une ou plusieurs dents (154, 114, 185) destinées à coopérer avec 
au moins une levée actionnant un marteau du mécanisme de sonnerie, ce râteau comportant une ouverture centrale 
(152, 116, 132) située entre son axe de pivotement (109) et sa section périphérique (153, 111, 133), caractérisé par 
le fait qu'une dent d'entraînement rétractable (118, 137, 159) est articulée sur le corps du râteau entre le bord interne 
de l'ouverture centrale (152, 116, 132) du ráteau et l'axe de pivotement (109) et soumise à une action élastique de 
rappel (162, 120, 138) tendant à positionner cette dent d'entraînement dans une position pour laquelle elle émerge 
dans l'ouverture centrale du ráteau. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1, caractérisé par le fait que la dent d'entrainement (118, 137, 159) 
coopére avec un entraîneur (E) monté pivotant dans l'ouverture centrale (152, 116, 132) afin que quand l'entraineur 
exerce une pression sur un premier flanc de la dent d'entrainement (118, 137, 159) ladite dent d'entrainement se 
rétracte en direction de l'axe de pivotement contre l'action de son action élastique de rappel sans entrainer le ráteau, 
et quand l'entraineur exerce une pression sur un second flanc de la dent d'entrainement (118, 137, 159) le ráteau 
est entrainé par l'entraineur. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1 ou 2, caractérisé par le fait que la partie arriére de la portion péri- 
phérique du ráteau comporte une queue (155, 184, 115) destinée à venir buter contre un bloqueur (Bm, B1, B2, B3, 
Bh) sous l'action d'un ressort de rappel (104, 105, 106, 107, 108) pour définir la position angulaire de repos du ráteau. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1, 2 ou 3, caractérisé par le fait que le ráteau (Rm, R1, R2, R3, Rh) 
comporte une plaquette fixée sur son corps présentant un plongeur (Pm, P1, P2, P3, Ph) destiné à entrer en contact 
avec une came correspondante d'un ensemble de came (C). 


Mécanisme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le ráteau est un ráteau des minutes 
(Rm) et la dent d'entrainement rétractable (159) est de plus escamotable par un dispositif de commande actionné 
par au moins un ráteau des quarts (R1, R2, R3) et provoquant la mise en position active de la dent d'entrainement 
escamotable (159) quand le ou les ráteaux des quarts sont dans une position de repos, ou en position escamotée 
pour laquelle la dent d'entraînement escamotable (109) ne peut pas coopérer avec l’entraineur. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 5, caractérisé par le fait que, en position escamotée, la dent 
d'entrainement escamotable (109) est rétractée en direction de l'axe de pivotement du ráteau (Rm). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 5 ou 6, caractérisé par le fait que le dispositif de commande de la dent 
d'entrainement escamotable (159) comporte un premier levier (165) pivoté sur une platine ou sur un pont portant une 
came (164), ce premier levier (165) étant articulé par son extrémité opposée à ladite came (164) sur l'extrémité d'un 
second levier (170) également pivoté sur la platine ou un pont; et par le fait que l'extrémité libre (171) de ce second 
levier (170) est située sur la trajectoire d'un crochet (K) porté par l'extrémité avant de la partie périphérique du ou 
des ráteaux des quarts (R1, R2, R3). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 5, 6 ou 7, caractérisé par le fait que la dent d'entrainement escamotable 
(159) est portée par une extrémité d'une bascule (158) pivotée sur le corps du ráteau des minutes (Rm); par le fait que 
cette bascule comporte à son autre extrémité une extension incurvée (163); et par le fait qu'un ressort de rappel (162) 
tend à maintenir la dent d'entrainement escamotable (159) en position active émergeant dans l'ouverture centrale 
(152) du corps (150) du ráteau des minutes (Rm). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 8, caractérisé par le fait que l'extension incurvée (163) de la bascule 
(158) est maintenue au contact de la came (169) du dispositif de commande de la dent escamotable (159). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 9, caractérisé par le fait qu'un sautoir (169) maintient le premier levier 
(165) du dispositif de commande de la dent escamotable (159) dans l'une de ses deux positions stables possibles. 


Mécanisme de sonnerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait qu'il comprend un ráteau 
des minutes (Rm), un ráteau des heures (Rh), et au moins un ráteau des quarts (R1, R2, R3); et par le fait que tous 
ces ráteaux sont pivotes concentriquement sur un méme axe de pivotement (109). 
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(54) Mécanisme de sonnerie pour piéce d'horlogerie. 


(57) Le mécanisme de sonnerie notamment pour pièce 

d'horlogerie comporte des timbres, des marteaux frappant ces 

timbres, des râteaux des minutes, des heures et le cas échéant 

des quarts devant être sonnés coopérant d'une part avec des 

levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et 

d'autre part avec des cames de prise d'information des heures, 

des minutes (15) et le cas échéant des quarts (22, 23, 24) en- о 
trainees parle mouvement де la piece dhorlogerie et dont la po- \ 
sition détermine l'amplitude de la course des râteaux à un mo- 
ment donné. Il se distingue en ce que la came des minutes (15), 
la came des heures et le cas échéant la ou les cames des quarts 
(22, 23, 24) sont coaxiales. VAN 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie pour pièce dhorlogerie ainsi qu’une pièce 
d'horlogerie munie d'un tel mécanisme de sonnerie. 


[0002] Le mécanisme de sonnerie comporte des timbres sur lesquels frappent des marteaux pour créer les sons des 
différentes sonneries indiquant les minutes, les quarts et les heures. Ces marteaux sont actionnés par des dentures 
agissant sur des levées, dentures portées par des ráteaux pivotes sur la platine ou un pont de la piece d'horlogerie. 
Lorsque les levées sont libérées elles viennent buter par un plongeur sous l'action d'un ressort qui leur est associé contre 
des cames entrainées par le mouvement d'horlogerie et définissent l'amplitude de la course de chacun de ces ráteaux en 
fonction de l'heure qu'il est. Ainsi, lors de la remise en position de repos initiale de ces ráteaux par une fusée, les marteaux 
sont actionnés et provoquent une sonnerie correspondant à l'heure affichée par la piece d'horlogerie. 


[0003] L'invention a plus particulièrement pour objet la partie du mécanisme de sonnerie comportant les cames de prise 
d'informations définissant l'amplitude de déplacement des ráteaux en fonction de l'heure, des quarts et des minutes devant 
étre sonnés, le reste du mécanisme de sonnerie, timbres, marteaux, ráteaux et leur entrainement peut étre traditionnels 
et ne sera décrit que dans la mesure nécessaire à la compréhension de la présente invention. 


[0004] La présente invention a donc précisément pour objet un ensemble de cames d'un mécanisme de sonnerie défi- 
nissant, en fonction de l'heure qu'il est, l'amplitude du déplacement des ráteaux, des heures, des quarts et des minutes, 
définissant la sonnerie devant étre frappée. 


[0005] Dans les mécanismes de sonnerie existants, les cames définissant l'amplitude des ráteaux des quarts et du ráteau 
des minutes sont généralement montées sur un axe différent, non coaxial à l'axe portant la came définissant l'amplitude 
de mouvement du ráteau ou rochet des heures ce qui est encombrant. 


[0006] Un autre inconvénient des mécanismes de sonnerie existants réside dans le fait que lorsque le mouvement horloger 
s'arréte et qu'il est nécessaire de le remettre à l'heure manuellement il faut régler le mécanisme de sonnerie dont les 
cames définissant l'amplitude des ráteaux ne sont pas actionnées par la mise à l'heure manuelle. 


[0007] Les buts de la présente invention sont entre autres de réduire encombrement des cames d'un mécanisme de 
sonnerie et de faire en sorte que le mécanisme de sonnerie ne soit pas déréglé par une mise à l'heure manuelle de la 
piece d'horlogerie. 


[0008] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie notamment pour piéce d'horlogerie comportant des 
timbres, des marteaux frappant ces timbres, des ráteaux des minutes, des heures et le cas échéant des quarts devant être 
sonnés coopérant d'une part avec des levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et d'autre part avec 
des cames de prise d'information des heures, des minutes et le cas échéant des quarts entrainées par le mouvement de 
la piéce d'horlogerie et dont la position détermine l'amplitude de la course des ráteaux à un moment donné, caractérisé 
par le fait que la came des minutes, la came des heures et le cas échéant la ou les cames des quarts sont coaxiales. 


[0009] D'autres caractéristiques de l'invention sont énumérées dans les revendications dépendantes 2 à 15. 


[0010] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution de l'ensemble comprenant 
des cames définissant amplitude du mouvement des ráteaux d'un mécanisme de sonnerie, le rouage d'entraînement de 
ces cames et la liaison cinématique entre l'ensemble des cames et l'aiguillage du mouvement. 


La fig. 1 est une vue en perspective de l'ensemble came-rouage selon l'invention. 
La fig. 2 est une coupe de l'ensemble illustré à la fig. 1. 

La fig. 3 est une vue du tourniquet des minutes. 

La fig. 4 est une vue d'un bloc des minutes. 

La fig. 5 est une vue d'un bloc des heures. 


Les fig. 6 et 7 sont des vues d'un bloc des quarts. 


La fig. 8 illustre l'entrainement des blocs des heures et des quarts. 
La fig. 9 illustre la liaison cinématique entre l'ensemble des cames et l'aiguillage du mouvement. 
La fig. 10 est une vue générale d'une partie du mécanisme de sonnerie illustrant l'implantation de l'ensemble 


des cames, du rouage, des ráteaux et de l'aiguillage du mouvement. 


[0011] En se référant aux fig. 1 et 2, l'ensemble comportant les cames définissant l'amplitude des déplacements des 
ráteaux d'un mécanisme de sonnerie et le rouage d'entrainement de ces cames par le mouvement d'horlogerie comporte 
un tourniquet des minutes formé d'un axe 1 pivoté entre des ponts solidaire d'un pignon 2 de tourniquet des minutes et 
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d'un doigt 3 de tourniquet des minutes. Le pignon 2 de tourniquet des minutes est en prise avec une roue 4 d'un mobile 
du rouage du mouvement d'horlogerie dont le pignon 5 est relié cinématiquement au barillet du mouvement d’horlogerie. 
Laxe 1, le pignon 2 et le doigt 3 du tourniquet des minutes effectuent, entraînés par le rouage du mouvement d'horlogerie, 
un tour par minute. 


[0012] L'ensemble des cames proprement dit comporte un arbre central 6 comprenant à sa base une collerette 7. 
L'extrémité inférieure de cet arbre central 6 est logée dans un perçage pratiqué dans le pont de sonnerie 8 et fixé à ce 
pont à l’aide d’une vis 9. L'axe X-X de cet arbre central 6 est parallèle à l’axe YY du tourniquet des minutes 1,2,3. 


[0013] L'arbre central 6 sert de pivot à une douille centrale 10 dont l'extrémité inférieure repose sur la collerette 7 de l'arbre 
central 6. De maniére générale, la douille comprend des portions inférieures et supérieures à ses deux bouts séparées 
par une portion intermédiaire. La portion inférieure de la douille centrale est solidaire d'une étoile de quinze dents 11 
entrainée à raison d'un pas par minute par le doigt 3 du tourniquet des minutes 1, 2, 3. Une roue des minutes 12 est 
placée sur l'étoile de quinze 11 et sur cette roue des minutes est placée une planche 13 comportant un doigt des minutes 
14. La roue des minutes 12 et la planche 13 sont toutes deux solidaire de la portion inférieure de la douille centrale 10 
et donc de l'étoile de quinze 11. 


[0014] La douille centrale 10 comporte un disque 10a situé juste au-dessus de la planche 13. La portion supérieure de 
la douille centrale 10 comporte un carré 10b servant d'entraineur à une came escargot des minutes 15 fixée par une vis 
16 sur la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0015] La came escargot des minutes 15 comporte quinze échelons 15a concentriques de diamétre croissant répartis 
uniformément sur sa circonférence. 


[0016] Ce premier bloc ou bloc des minutes (montré dans la fig. 4) comprenant la douille centrale 10, l'étoile de quinze 11, 
la roue des minutes 12, la planche 13 portant le doigt des minutes 14 et la came escargot des minutes 15 est entrainée 
par le doigt du tourniquet des minutes 3 engrenant avec l'étoile de quinze 11 de ce bloc des minutes à raison de un tour 
en quinze minutes soit de quatre tours par heure en soixante pas séparés les uns des autres par une minute d'intervalle. 


[0017] La portion intermédiaire de la douille centrale 10 se situe juste au-dessus de son disque 10a présentant un diamétre 
inférieur à celui du disque 10a mais supérieur à celui de la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0018] Cette portion intermédiaire de la douille 10 sert de pivot à une étoile des heures de douze dents 17 comportant 
un moyeu 17a remontant le long de la portion intermédiaire de la douille centrale 10. La face inférieure de cette étoile 
des heures 17 repose sur la face supérieure du disque 10a de la douille centrale 10, par exemple comme dans l'exemple 
illustré à l'aide d'un chemin de billes 18. 


[0019] Une came des heures 19 et une roue des heures 20 sont chassées sur le moyeu 17a de l'étoile des heures. La came 
des heures 19 est une came escargot comportant douze échelons concentriques de diamétre croissant uniformément 
répartis autour de sa circonférence. 


[0020] Ce second bloc ou bloc des heures (montré dans la fig. 5) comprend l'étoile des heures 17, la came des heures 
19 et la roue des heures 20 toutes solidaires les unes des autres. Ce bloc des heures est pivoté autour de la portion 
intermédiaire de la douille centrale 10 et effectue comme on le verra plus loin un pas par heure et donc un tour en douze 
heures. 


[0021] La partie supérieure de la douille centrale 10, entre la roue des heures 20 et la came escargot des minutes 15, sert 
de pivot à un bloc des quarts (montré dans les fig. 6 et 7) comprenant une roue d'entrainement 21 portant un empilage de 
trois cames de quarts, soit une came de premier quart 22, une came de second quart 23 et une came de troisième quart 
24. Ces trois cames de quarts 22, 23 et 24 sont solidaires les unes des autres et de la roue d'entrainement 21. 


[0022] Un obturateur à deux volets 25, 26 comporte un moyeu 27 pivoté autour de la partie supérieure du moyeu 28 de la 
roue d'entrainement 21. Un ressort de volet 29 fixé par une extrémité sur le moyeu de volet 27 et par son autre extrémité 
sur une goupille 30 solidaire de la came de troisiéme quart 24 maintien ces volets en position de repos contre une butée 
25a que forment les cames de second 23 et de troisième quart 24. 


[0023] Comme on le verra plus loin ce bloc des quarts et les volets 25, 26 sont entrainés en rotation à raison d'un tour 
en deux heures. 


[0024] Chaque came de quart 22, 23, 24 comporte une premiére paire d'échancrures diamétralement opposées corres- 
pondant à la sonnerie de l'heure juste, et une seconde paire d'échancrures diamétralement opposées correspondant à 
la sonnerie du quart correspondant à la came envisagée. 


[0025] Les quatre échancrures d'une même came se situent sur un même diamètre mais ce diamètre est différent pour 
chacune des cames correspondant aux sonneries des premier, second et troisieme quarts. 


[0026] Dans l'exemple illustré on dispose de trois cames de quarts car la mélodie devant étre sonnée à chaque quart 
est différente, ce qui nécessite trois ráteaux de quarts différents. Dans une variante oü la mélodie de la sonnerie des 
quarts serait la méme pour tous les quarts mais répétée une, deux ou trois fois on utilise alors une seule came de quart 
comportant une échancrure à l'heure juste et une échancrure, de profondeur variable, pour chaque quart, le bloc des 
quarts tournant alors à raison d'un tour par heure. 
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[0027] Les volets 25, 26 permettent, lorsque le bloc des quarts est en position correspondant à l'heure juste, d’obturer les 
échancrures des trois cames des quarts correspondant à l'heure juste empêchant ainsi aux ráteaux des quarts de venir 
en appuis sur leur came ce qui permet de supprimer la sonnerie des quarts en mode grande sonnerie à heure pleine et en 
mode répétition minute. Pour ce faire la mise en position active des volets est réalisée par une commande actionnée par 
l'usager permettant de décaler angulairement les volets 25, 26 par rapport au bloc des quarts pour obturer les échancrures 
des cames de quart correspondant à l’heure pleine. 


[0028] L'entraínement en rotation du bloc des heures 17, 19, 20 et du bloc des quarts 21, 22, 23, 24 et des volets 25, 
26, s’effectue à l’aide d'un tourniquet des heures et des quarts (montré dans la fig. 8) qui comporte un support 31 fixé à 
l'aide d'une vis 32 sur le pont de sonnerie 8 suivant un axe Z-Z parallèle aux axes X-X et YY du tourniquet des minutes 
et de l'ensemble des cames. 


[0029] Ce support 31 sert de pivot à une étoile de huit 33 entraînée par le doigt 14 du bloc des minutes 11, 12, 18. Cette 
étoile de huit entraînée pas à pas toutes les quinze minutes effectue donc un tour en deux heures. Sur le moyeu 33a 
de cette étoile de huit 33 sont chassés un disque 34 à deux doigts 35 et une roue d'entraînement des quarts 36. Cette 
roue d'entraînement des quarts 36 engrene avec la roue d’entrainement 21 faisant partie du bloc des quarts et comme 
ces deux roues d'entraînement 36 et 21 comportent le même nombre de dents, le bloc des quarts 21-24 est également 
entraîné à raison d’un tour en deux heures. 


[0030] Les deux doigts 35 du disque à deux doigts 84 entraînent l'étoile de douze 17 du bloc des heures 17,19,20 pas 
à pas à raison d’un pas par heure. 


[0031] De ce qui précède on voit que la présente construction de la partie d'un mécanisme de sonnerie comprenant les 
cames déterminant amplitude des courses des râteaux des heures, des minutes et des quarts, courses qui déterminent 
la sonnerie mise en œuvre à un moment donné, présente plusieurs caractéristiques particulièrement intéressantes: 


1. La came escargot des minutes 15, la came escargot des heures 19 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 sont 
concentriques ce qui permet une construction particulièrement compacte et peu encombrante. En effet, comme 
toutes ces cames servant à la prise d'information des râteaux du mécanisme de sonnerie sont coaxiales, cela 
permet également de superposer tous les râteaux (des heures, des quarts et des minutes) du mécanisme de 
sonnerie et d'en réduire encore l'encombrement (comme le montre la fig. 10). 

Cette disposition simplifie également le râteau des minutes qui ne doit plus être relié au ráteau des quarts mais 
peut être indépendant. 


2. La came escargot des minutes 15 ne comporte que quinze échelons 15a répartis uniformément sur sa périphérie, 
ce faisant cette came effectue un tour en quinze minutes. Ceci présente un grand avantage par rapport aux li- 
maçons des minutes existant dans les mécanismes de sonnerie connus. En effet la came est plus simple et ro- 
buste puisqu'elle ne comporte pas quatre bras comme les limacons des minutes habituels et surtout la surprise 
qui est nécessaire avec le limaçon des minutes conventionnelles peut être supprimée. 


3. Le mécanisme obturateur, ici les volets 25, 26 qui permettent d’inhiber la sonnerie des quarts à l'heure juste 
lorsque l'on est en mode répétition minutes, est simple et coaxial à l'ensemble des cames. 


4. Lentrainement des différentes came des minutes, des heures et des quarts s'effectue par une seule liaison ciné- 
matique continue à partir d'un mobile du rouage 4, 5 à l'aide d'un tourniquet des minutes 1, 2, 3 et d'un tourniquet 
des heures et des quarts 31-36. De ce fait l'ensemble ne peut pas se dérégler, toutes les cames, (des minutes, 
des heures et des quarts) étant toujours en prise et synchrone. 


[0032] De plus, comme on l’a déjà vu précédemment, le bloc des minutes comporte une roue des minutes 12 et le bloc 
des heures comporte une roue des heures 20. Comme on le voit sur les fig. 9 et 10 ladite roue des minutes 12 est reliée 
à Гахе 40 portant l'aiguille des minutes de l’aiguillage du mouvement par une chaine cinématique comportant un premier 
mobile 41, 42 et un second mobile 43, 44 dont le pignon 44 engrene avec une roue 45 solidaire de l'axe des minutes. 


[0033] De méme, la roue des heures 20 est reliée au canon 46 portant l'aiguille des heures par une liaison cinématique 
comprenant deux renvois 47, 48 dont le second est en prise avec une roue de canon 49 solidaire du canon des heures 46. 


[0034] Comme la roue des heures 20 et la roue des minutes 12 sont entraînées pas à pas on prévoit un sautoir des heures 
50 coopérant avec des goupilles 51 solidaire de la roue de canon 49 et un sautoir des minutes 52 coopérant avec une 
étoile 53 solidaire de la roue 45 fixée sur l'axe 40 de l'aiguille des minutes. 


[0035] Ainsi l'aiguillage du mouvement est entraîné par le rouage comprenant le mobile 4, 5 par l'intermédiaire du bloc 
des minutes et du bloc des heures du mécanisme de sonnerie ce qui évite tout dérèglement du mécanisme de sonnerie 
en cas de remise à l'heure manuelle de l'affichage de la pièce d'horlogerie. 


[0036] Dans une variante du mécanisme de sonnerie selon l'invention, le bloc des quarts comprenant la roue 
d'entrainement 21 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 ainsi que le volet 25, 26, 27 pourrait étre supprimé le méca- 
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nisme ne sonnant que les heures et les minutes. Dans ce cas, la partie supérieure 34, 35, 36 du tourniquet des heures 
et des quarts pourrait également étre supprimée. 


[0037] Toutefois, que le mécanisme de sonnerie sonne les heures et les minutes seulement ou encore les quarts, toutes 
les cames de prise d'information, heures, minutes et le cas échéant quarts sont coaxiales. La came des minutes est 
entraînée à raison de quatre tours par heure, la came des heures à raison de un tour par douze heures et la came des 
quarts á raison de un tour en deux heures. 


[0038] La fig. 10 illustre la disposition générale de certaines parties du mécanisme de sonnerie, une partie des ráteaux 
d'heure Rh, de minute Rm et de quarts, R1, R2, R3, l'ensemble des cames coaxiales, le tourniquet des minutes, le 
tourniquet des heures et des quarts, les volets et leur commande c ainsi que l'aiguillage du mouvement et les liaisons 
cinématiques le reliant aux cames des heures et des minutes. 


[0039] On notera encore que les liaisons cinématique entre l'axe des minutes 40 et le mobile 4, 5 du rouage du mouvement 
d'une part et le canon des heures 46 et ledit mobile 4, 5 du rouage du mouvement d'autre part, sont des liaisons desmo- 
dromiques, c'est-à-dire sans jeu ni glissement pour assurer la synchronisation entre l'aiguillage et l'ensemble des cames 
du mécanisme de sonnerie en marche normale et ou lors de la mise à l'heure manuelle. Le lanternage ou embrayage 
glissant reliant la tige de mise à l'heure manuelle du mouvement ne se trouve donc pas sur l'aiguillage mais de préférence 
sur le mobile 4, 5 du rouage, ou un autre mobile du rouage du mouvement. 


[0040] Ainsi quelque soit le mode d'entrainement de l'aiguillage de l'affichage du mouvement, barillet moteur ou tige de 
mise à l'heure, l'ensemble des cames reste synchronisé sur l'aiguillage et la sonnerie n'est jamais déréglée. 


[0041] Dans une variante on peut prévoir un embrayage particulier à la place du lanternage. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie notamment pour piéce d'horlogerie comportant des timbres, des marteaux frappant ces 
timbres, des ráteaux des minutes, des heures et le cas échéant des quarts devant étre sonnés coopérant d'une part 
avec des levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et d'autre part avec des cames de prise 
d'information des heures (19), des minutes (15) et le cas échéant des quarts (22, 23, 24) entrainées parle mouvement 
de la piéce d'horlogerie et dont la position détermine l'amplitude de la course des ráteaux à un moment donné, 
caractérisé par le fait que la came des minutes (15), la came des heures (19) et le cas échéant la ou les cames des 
quarts (22, 23, 24) sont coaxiales. 


2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait que la came des minutes (15) est une came escargot 
à quinze échelons (15a) solidaire d'une étoile des minutes de quinze dents (11) entrainée par un mobile (4, 5) du 
rouage du mouvement de la piéce d'horlogerie pas à pas à raison d'un tour en quinze minutes. 


3. Mécanisme selon la revendication 2, caractérisé par le fait que l'étoile des minutes (11 ) est entraínée par un doigt 
(3) d'un tourniquet des minutes dont le pignon (2) engréne avec le mobile (4, 5) du rouage; le tourniquet des minutes 
(1-3) effectuant un tour par minute. 


4. Mécanisme selon la revendication 2 ou la revendication 3, caractérisé par le fait que la came des minutes (15) est 
fixée sur une premiére portion d'une douille centrale (10) et que l'étoile des minutes (11) est fixée sur une seconde 
portion de cette douille centrale (10), les première et seconde portions étant séparées par une portion intermédiaire 
de la douille. 


5. Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé par le fait que la seconde portion de la douille centrale (10) porte 
un doigt des minutes (14) et une roue des minutes (12). 


6. Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé par le fait que la douille centrale (10) est pivotée sur un arbre central 
(6) fixé sur une platine ou un pont (8) du mouvement. 


7. Mécanisme selon la revendication 6, caractérisé par le fait que la portion intermédiaire de la douille centrale (10) 
comporte un disque (10a) et sert de pivot à un bloc des heures comprenant la came des heures (19) et une étoile 
des heures (17). 


8. Mécanisme selon la revendication 7, caractérisé par le fait que l'étoile des heures (17) comporte douze dents et que la 
came des heures (19) est une came escargot comportant douze échelons de diamétre croissants, également répartis 
sur sa circonférence. 


9. Mécanisme selon la revendication 7 ou la revendication 8, caractérisé par le fait que le bloc des heures comporte 
encore une roue des heures (20) solidaire de la came des heures (19) et de l'étoile des heures (17). 


10. Mécanisme selon l'une des revendications 7 à 9, caractérisé par le fait que la partie de la douille centrale (10) située 
entre la came des minutes (15) et le bloc des heures (17, 19, 20) sert de pivot à un bloc des quarts comportant une 
roue d'entrainement (21) et au moins une came des quarts (22, 23, 24). 


11. Mécanisme selon l'une des revendications 7 à 10, caractérisé par le fait qu'il comporte encore un tourniquet des 
heures et des quarts comportant un support (31) d'axe paralléle à l'axe de l'arbre central (6) sur lequel est pivotée 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


CH 701 255 A2 


une étoile de huit (33) entraínée pas á pas par le doigt des minutes (14) á raison d'un pas par quinze minutes; un 
disque à deux doigts (34, 35) fixé sur un moyeu (33a) que comporte l'étoile de huit (33), ces doigts (35) entraînant 
l'étoile des heures (17) d'un pas par heure. 


Mécanisme selon la revendication 11, caractérisé par le fait que le tourniquet des heures et des quarts comporte 
encore une roue d'entraînement des quarts (36) fixée sur le moyeu (33a) de l'étoile de huit (33) engrenant avec la roue 
d'entraînement (21) du bloc des quarts, ces deux roues d'entraînement ayant le même nombre de dents, entraînant 
le bloc des quarts à raison d’un tour en deux heures. 


Mécanisme selon l’une des revendications 1 à 12, caractérisé par le fait qu'il comporte une seule came des quarts 
présentant quatre paires d’échancrures de profondeur différentes réparties autour de sa périphérie. 


Mécanisme selon l’une des revendications 1 à 12, caractérisé par le fait qu'il comporte trois cames des quarts, une 
came de premier quart (22), une came de second quart (23) et une came de troisième quart (24), superposées et 
comportant chacune deux paires d'échancrures de profondeur différentes. 


Mécanisme selon l’une des revendications 9 à 14, caractérisé par le fait que la roue des minutes (12) est reliée par 
un train d’engrenage (41-45) à un axe des minutes (40) d’un affichage horaire de la pièce d’horlogerie. 


Mécanisme selon la revendication 15, caractérisé par le fait que la roue des heures (20) est reliée par deux renvois 
(47, 48) à une roue de canon (49) solidaire d'un canon des heures (46) de l'affichage horaire du mouvement. 


Mécanisme selon la revendication 13 ou la revendication 14, caractérisé par le fait que le bloc des quarts comporte un 
mécanisme obturateur (25, 26, 27) pivoté sur le moyeu (28) de la roue d’entrainement (21) entre une position active 
obturant la ou les échancrures de la ou des cames des quarts correspondant à l'heure pleine et une position de repos, 
ce mécanisme obturateur étant soumis à une action élastique de rappel tendant à le maintenir en position de repos. 


Mécanisme selon les revendications 15 et 16, caractérisé par le fait que les liaisons cinématiques reliant l'aiguillage 
du mouvement, soit la roue de canon (49) et la roue (45) solidaire de l'axe des minutes (40) à la roue des heures (20) 
respectivement la roue des minutes (12) sont desmodromiques, sans jeu ni glissement, et par le fait que le rouage 
du mouvement entrainant la roue des minutes (12) à partir d'un barillet du mouvement respectivement d'une tige 
de remontoir de ce mouvement comporte un mécanisme d'embrayage permettant l'entrainement de cette roue des 
minutes (12) soit par le barillet soit par la tige de mise à l'heure. 


Fig. 1 
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Fig.3 
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Fig.5 
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(54) Mécanisme de sonnerie pour piéce d'horlogerie. 


(57) Le mécanisme de sonnerie notamment pour piéce 
d'horlogerie comporte des timbres, des marteaux frappant ces 
timbres, des ráteaux des minutes, des heures et le cas échéant 
des quarts devant étre sonnés coopérant d'une part avec des 
levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et 
d'autre part avec des cames de prise d'information des heures, 
des minutes (15) et le cas échéant des quarts (22, 23, 24) en- 
traînées par le mouvement de la piece d'horlogerie et dont la 
position détermine l'amplitude de la course des ráteaux à un 
moment donné. La came des minutes (15) est une came escar- 
got á quinze échelons (15a) solidaire d'une étoile des minutes 
de quinze dents (11) entraînée par un mobile (4) du rouage du 
mouvement de la piéce d'horlogerie pas á pas á raison d'un tour 
en quinze minutes. 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie pour pièce dhorlogerie ainsi qu’une pièce 
d'horlogerie munie d'un tel mécanisme de sonnerie. 


[0002] Le mécanisme de sonnerie comporte des timbres sur lesquels frappent des marteaux pour créer les sons des 
différentes sonneries indiquant les minutes, les quarts et les heures. Ces marteaux sont actionnés par des dentures 
agissant sur des levées, dentures portées par des ráteaux pivotes sur la platine ou un pont de la piece d'horlogerie. 
Lorsque les levées sont libérées elles viennent buter par un plongeur sous l'action d'un ressort qui leur est associé contre 
des cames entrainées par le mouvement d'horlogerie et définissent l'amplitude de la course de chacun de ces ráteaux en 
fonction de l'heure qu'il est. Ainsi, lors de la remise en position de repos initiale de ces ráteaux par une fusée, les marteaux 
sont actionnés et provoquent une sonnerie correspondant à l'heure affichée par la piece d'horlogerie. 


[0003] L'invention a plus particulièrement pour objet la partie du mécanisme de sonnerie comportant les cames de prise 
d'informations définissant l'amplitude de déplacement des ráteaux en fonction de l'heure, des quarts et des minutes devant 
étre sonnés, le reste du mécanisme de sonnerie, timbres, marteaux, ráteaux et leur entrainement peut étre traditionnels 
et ne sera décrit que dans la mesure nécessaire à la compréhension de la présente invention. 


[0004] La présente invention a donc précisément pour objet un ensemble de cames d'un mécanisme de sonnerie défi- 
nissant, en fonction de l'heure qu'il est, l'amplitude du déplacement des ráteaux, des heures, des quarts et des minutes, 
définissant la sonnerie devant étre frappée. 


[0005] Dans les mécanismes de sonnerie existants, les cames définissant l'amplitude des ráteaux des quarts et du ráteau 
des minutes sont généralement montées sur un axe différent, non coaxial à l'axe portant la came définissant l'amplitude 
de mouvement du ráteau ou rochet des heures ce qui est encombrant. 


[0006] Un autre inconvénient des mécanismes de sonnerie existants réside dans le fait que lorsque le mouvement horloger 
s'arréte et qu'il est nécessaire de le remettre à l'heure manuellement il faut régler le mécanisme de sonnerie dont les 
cames définissant l'amplitude des ráteaux ne sont pas actionnées par la mise à l'heure manuelle. 


[0007] Les buts de la présente invention sont entre autres de réduire encombrement des cames d'un mécanisme de 
sonnerie et de faire en sorte que le mécanisme de sonnerie ne soit pas déréglé par une mise à l'heure manuelle de la 
piece d'horlogerie. 

[0008] La présente invention a pour objet un mécanisme de sonnerie notamment pour piéce d'horlogerie comportant des 
timbres, des marteaux frappant ces timbres, des ráteaux des minutes, des heures et le cas échéant des quarts devant être 
sonnés coopérant d'une part avec des levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et d'autre part avec 
des cames de prise d'information des heures, des minutes et le cas échéant des quarts entrainées par le mouvement de la 
piece d'horlogerie et dont la position détermine l'amplitude de la course des ráteaux à un moment donné, caractérisé par le 
fait que la came des minutes est une came escargot à quinze échelons solidaire d'une étoile des minutes de quinze dents 
entraînée par un mobile du rouage du mouvement de la pièce d'horlogerie pas à pas à raison d'un tour en quinze minutes. 


[0009] D'autres caractéristiques de l'invention sont définies dans les revendications dépendantes 2 à 17. 


[0010] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution de l'ensemble comprenant 
des cames définissant l'amplitude du mouvement des ráteaux d'un mécanisme de sonnerie, le rouage d'entrainement de 
ces cames et la liaison cinématique entre l'ensemble des cames et l'aiguillage du mouvement. 


[0011] La fig. 1 est une vue en perspective de l'ensemble came-rouage selon l'invention. 

[0012] La fig. 2 est une coupe de l'ensemble illustré à la fig. 1. 

[0013] La fig. 3 est une vue du tourniquet des minutes. 

[0014] La fig. 4 est une vue d'un bloc des minutes. 

[0015] La fig. 5 est une vue d'un bloc des heures. 

[0016] Les fig. 6 et 7 sont des vues d'un bloc des quarts. 

[0017] La fig. 8 illustre l'entrainement des blocs des heures et des quarts. 

[0018] La fig. 9 illustre la liaison cinématique entre l'ensemble des cames et l'aiguillage du mouvement. 


[0019] La fig. 10 est une vue générale d'une partie du mécanisme de sonnerie illustrant l'implantation de l'ensemble des 
cames, du rouage, des ráteaux et de l'aiguillage du mouvement. 


[0020] En se référant aux fig. 1 et 2, l'ensemble comportant les cames définissant l'amplitude des déplacements des 
ráteaux d'un mécanisme de sonnerie et le rouage d'entrainement de ces cames par le mouvement d'horlogerie comporte 
un tourniquet des minutes formé d'un axe 1 pivoté entre des ponts solidaire d'un pignon 2 de tourniquet des minutes et 
d'un doigt 3 de tourniquet des minutes. Le pignon 2 de tourniquet des minutes est en prise avec une roue 4 d'un mobile 
du rouage du mouvement d'horlogerie dont le pignon 5 est relié cinématiquement au barillet du mouvement d'horlogerie. 
Laxe 1, le pignon 2 et le doigt 3 du tourniquet des minutes effectuent, entraînés par le rouage du mouvement d'horlogerie, 
un tour par minute. 
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[0021] L'ensemble des cames proprement dit comporte un arbre central 6 comprenant á sa base une collerette 7. 
L'extrémité inférieure de cet arbre central 6 est logée dans un perçage pratiqué dans le pont de sonnerie 8 et fixé à ce 
pont à l’aide d’une vis 9. L'axe X-X de cet arbre central 6 est parallèle à l’axe YY du tourniquet des minutes 1, 2, 3. 


[0022] L'arbre central 6 sert de pivot à une douille centrale 10 dont l'extrémité inférieure repose sur la collerette 7 de l'arbre 
central 6. De manière générale, la douille comprend des portions inférieure et supérieure à ses deux bouts séparées par 
une portion intermédiaire. La portion inférieure de la douille centrale est solidaire d'une étoile de quinze dents 11 entraînée 
à raison d'un pas par minute par le doigt 3 du tourniquet des minutes 1, 2, 3. Une roue des minutes 12 est placée sur 
l'étoile de quinze 11 et sur cette roue des minutes est placée une planche 13 comportant un doigt des minutes 14. La 
roue des minutes 12 et la planche 13 sont toutes deux solidaire de la portion inférieure de la douille centrale 10 et donc 
de l'étoile de quinze 11. 


[0023] La douille centrale 10 comporte un disque 10a situé juste au-dessus de la planche 13. La portion supérieure de 
la douille centrale 10 comporte un carré 10b servant d'entraineur à une came escargot des minutes 15 fixée par une vis 
16 sur la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0024] La came escargot des minutes 15 comporte quinze échelons 15a concentriques de diamétre croissant répartis 
uniformément sur sa circonférence. 


[0025] Ce premier bloc ou bloc des minutes (montré dans la fig. 4) comprenant la douille centrale 10, l'étoile de quinze 11, 
la roue des minutes 12, la planche 13 portant le doigt des minutes 14 et la came escargot des minutes 15 est entrainée 
par le doigt du tourniquet des minutes 3 engrenant avec l'étoile de quinze 11 de ce bloc des minutes à raison de un tour 
en quinze minutes soit de quatre tours par heure en soixante pas séparés les uns des autres par une minute d'intervalle. 


[0026] La portion intermédiaire de la douille centrale 10 se situe juste au-dessus de son disque 10a présentant un diamétre 
inférieur à celui du disque 10a mais supérieur à celui de la portion supérieure de la douille centrale 10. 


[0027] Cette portion intermédiaire de la douille 10 sert de pivot à une étoile des heures de douze dents 17 comportant 
un moyeu 17a remontant le long de la portion intermédiaire de la douille centrale 10. La face inférieure de cette étoile 
des heures 17 repose sur la face supérieure du disque 10a de la douille centrale 10, par exemple comme dans l'exemple 
illustré à l'aide d'un chemin de billes 18. 


[0028] Une came des heures 19 et une roue des heures 20 sont chassées sur le moyeu 17a de l'étoile des heures. La came 
des heures 19 est une came escargot comportant douze échelons concentriques de diamétre croissant uniformément 
répartis autour de sa circonférence. 


[0029] Ce second bloc ou bloc des heures (montré dans la fig. 5) comprend l'étoile des heures 17, la came des heures 
19 et la roue des heures 20 toutes solidaires les unes des autres. Ce bloc des heures est pivoté autour de la portion 
intermédiaire de la douille centrale 10 et effectue comme on le verra plus loin un pas par heure et donc un tour en douze 
heures. 


[0030] La partie supérieure de la douille centrale 10, entre la roue des heures 20 et la came escargot des minutes 15, sert 
de pivot à un bloc des quarts (montré dans les fig. 6 et 7) comprenant une roue d'entrainement 21 portant un empilage de 
trois cames de quarts, soit une came de premier quart 22, une came de second quart 23 et une came de troisiéme quart 
24. Ces trois cames de quarts 22, 23 et 24 sont solidaires les unes des autres et de la roue d'entrainement 21. 


[0031] Un obturateur à deux volets 25, 26 comporte un moyeu 27 pivoté autour de la partie supérieure du moyeu 28 de la 
roue d'entrainement 21. Un ressort de volet 29 fixé par une extrémité sur le moyeu de volet 27 et par son autre extrémité 
sur une goupille 30 solidaire de la came de troisiéme quart 24 maintien ces volets en position de repos contre une butée 
25a que forment les cames de second 23 et de troisième quart 24. 


[0032] Comme on le verra plus loin ce bloc des quarts et les volets 25, 26 sont entrainés en rotation à raison d'un tour 
en deux heures. 


[0033] Chaque came de quart 22, 23, 24 comporte une premiére paire d'échancrures diamétralement opposées corres- 
pondant à la sonnerie de l'heure juste, et une seconde paire d'échancrures diamétralement opposées correspondant à 
la sonnerie du quart correspondant à la came envisagée. 


[0034] Les quatre échancrures d'une même came se situent sur un même diamètre mais ce diamétre est différent pour 
chacune des cames correspondant aux sonneries des premier, second et troisième quarts. 


[0035] Dans l'exemple illustré on dispose de trois cames de quarts car la mélodie devant étre sonnée à chaque quart 
est différente, ce qui nécessite trois ráteaux de quarts différents. Dans une variante oü la mélodie de la sonnerie des 
quarts serait la meme pour tous les quarts mais répétée une, deux ou trois fois on utilise alors une seule came de quart 
comportant une échancrure à l'heure juste et une échancrure, de profondeur variable, pour chaque quart, le bloc des 
quarts tournant alors à raison d'un tour par heure. 


[0036] Les volets 25, 26 permettent, lorsque le bloc des quarts est en position correspondant à l'heure juste, d'obturer les 
échancrures des trois cames des quarts correspondant à l'heure juste empéchant ainsi aux ráteaux des quarts de venir 
en appuis sur leur came ce qui permet de supprimer la sonnerie des quarts en mode grande sonnerie à heure pleine et en 
mode répétition minute. Pour ce faire la mise en position active des volets est réalisée par une commande actionnée par 
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l'usager permettant de décaler angulairement les volets 25, 26 par rapport au bloc des quarts pour obturer les échancrures 
des cames de quart correspondant à l'heure pleine. 


[0037] L'entraínement en rotation du bloc des heures 17, 19, 20 et du bloc des quarts 21, 22, 23, 24 et des volets 25, 
26, s'effectue à l'aide d'un tourniquet des heures et des quarts (montré dans la fig. 8) qui comporte un support 31 fixé à 
l'aide d'une vis 32 sur le pont de sonnerie 8 suivant un axe Z-Z paralléle aux axes X-X et Y-Y du tourniquet des minutes 
et de l'ensemble des cames. 


[0038] Ce support 31 sert de pivot à une étoile de huit 33 entrainée par le doigt 14 du bloc des minutes 11, 12, 13. Cette 
étoile de huit entrainée pas à pas toutes les quinze minutes effectue donc un tour en deux heures. Sur le moyeu 33a 
de cette étoile de huit 33 sont chassés un disque 34 à deux doigts 35 et une roue d'entrainement des quarts 36. Cette 
roue d'entraînement des quarts 36 engréne avec la roue dentrainement 21 faisant partie du bloc des quarts et comme 
ces deux roues d'entrainement 36 et 21 comportent le máme nombre de dents, le bloc des quarts 21-24 est également 
entrainé à raison d'un tour en deux heures. 


[0039] Les deux doigts 35 du disque à deux doigts 34 entraînent l'étoile de douze 17 du bloc des heures 17, 19, 20 pas 
à pas à raison d'un pas par heure. 


[0040] De ce qui précède on voit que la présente construction de la partie d'un mécanisme de sonnerie comprenant les 
cames déterminant l'amplitude des courses des ráteaux des heures, des minutes et des quarts, courses qui déterminent 
la sonnerie mise en œuvre à un moment donné, présente plusieurs caractéristiques particulièrement intéressantes: 


1. Lacame escargot des minutes 15, la came escargot des heures 19 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 sont 
concentrigues ce qui permet une construction particulièrement compacte et peu encombrante. En effet, comme 
toutes ces cames servant à la prise d'information des ráteaux du mécanisme de sonnerie sont coaxiales, cela 
permet également de superposer tous les ráteaux (des heures, des quarts et des minutes) du mécanisme de 
sonnerie et d'en réduire encore l'encombrement (comme le montre la fig. 10). 

Cette disposition simplifie également le ráteau des minutes qui ne doit plus étre relié au ráteau des quarts mais 
peut étre indépendant. 


2. Lacame escargot des minutes 15 ne comporte que quinze échelons 15a répartis uniformément sur sa périphérie, 
ce faisant cette came effectue un tour en quinze minutes. Ceci présente un grand avantage par rapport aux li- 
maçons des minutes existant dans les mécanismes de sonnerie connus. En effet la came est plus simple et ro- 
buste puisqu'elle ne comporte pas quatre bras comme les limaçons des minutes habituels et surtout la surprise 
qui est nécessaire avec le limacon des minutes conventionnelles peut étre supprimée. 


3. Lemécanisme obturateur, ici les volets 25, 26 qui permettent d'inhiber la sonnerie des quarts à l'heure juste 
lorsque l'on est en mode répétition minutes, est simple et coaxial à l'ensemble des cames. 


4. L'entrainement des différentes came des minutes, des heures et des quarts s'effectue par une seule liaison ciné- 
matique continue à partir d'un mobile du rouage 4, 5 à l'aide d'un tourniquet des minutes 1, 2, 3 et d'un tourniquet 
des heures et des quarts 31-36. De ce fait l'ensemble ne peut pas se dérégler, toutes les cames, (des minutes, 
des heures et des quarts) étant toujours en prise et synchrone. 


[0041] De plus, comme on l'a déjà vu précédemment, le bloc des minutes comporte une roue des minutes 12 et le bloc 
des heures comporte une roue des heures 20. Comme on le voit sur les fig. 9 et 10 ladite roue des minutes 12 est reliée 
à l’axe 40 portant l'aiguille des minutes de l'aiguillage du mouvement par une chaine cinématique comportant un premier 
mobile 41, 42 et un second mobile 43, 44 dont le pignon 44 engréne avec une roue 45 solidaire de l'axe des minutes. 


[0042] De méme, la roue des heures 20 est reliée au canon 46 portant l'aiguille des heures par une liaison cinématique 
comprenant deux renvois 47, 48 dont le second est en prise avec une roue de canon 49 solidaire du canon des heures 46. 


[0043] Comme la roue des heures 20 et la roue des minutes 12 sont entrainées pas à pas on prévoit un sautoir des heures 
50 coopérant avec des goupilles 51 solidaire de la roue de canon 49 et un sautoir des minutes 52 coopérant avec une 
étoile 53 solidaire de la roue 45 fixée sur l'axe 40 de l'aiguille des minutes. 


[0044] Ainsi l'aiguillage du mouvement est entraîné par le rouage comprenant le mobile 4, 5 par l'intermédiaire du bloc 
des minutes et du bloc des heures du mécanisme de sonnerie ce qui évite tout déréglement du mécanisme de sonnerie 
en cas de remise à l'heure manuelle de l'affichage de la piéce d'horlogerie. 


[0045] Dans une variante du mécanisme de sonnerie selon l'invention, le bloc des quarts comprenant la roue 
d'entrainement 21 et la ou les cames des quarts 22, 23, 24 ainsi que le volet 25, 26, 27 pourrait étre supprimé le méca- 
nisme ne sonnant que les heures et les minutes. Dans ce cas, la partie supérieure 34, 35, 36 du tourniquet des heures 
et des quarts pourrait également étre supprimée. 


[0046] Toutefois, que le mécanisme de sonnerie sonne les heures et les minutes seulement ou encore les quarts, toutes 
les cames de prise d'information, heures, minutes et le cas échéant quarts sont coaxiales. La came des minutes est 
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entraînée à raison de quatre tours par heure, la came des heures à raison de un tour par douze heures et la came des 
quarts à raison de un tour en deux heures. 


[0047] La fig. 10 illustre la disposition générale de certaines parties du mécanisme de sonnerie, une partie des ráteaux 
d'heure Rh, de minute Rm et de quarts, R1, R2, R3, l'ensemble des cames coaxiales, le tourniquet des minutes, le 
tourniquet des heures et des quarts, les volets et leur commande c ainsi que l'aiguillage du mouvement et les liaisons 
cinématiques le reliant aux cames des heures et des minutes. 


[0048] On notera encore que les liaisons cinématique entre l'axe des minutes 40 et le mobile 4, 5 du rouage du mouvement 
d'une part et le canon des heures 46 et ledit mobile 4, 5 du rouage du mouvement d'autre part, sont des liaisons desmo- 
dromiques, c'est-à-dire sans jeu ni glissement pour assurer la synchronisation entre l'aiguillage et l'ensemble des cames 
du mécanisme de sonnerie en marche normale et ou lors de la mise à l'heure manuelle. Le lanternage ou embrayage 
glissant reliant la tige de mise à l'heure manuelle du mouvement ne se trouve donc pas sur l'aiguillage mais de préférence 
sur le mobile 4, 5 du rouage, ou un autre mobile du rouage du mouvement. 


[0049] Ainsi quelque soit le mode d'entrainement de l'aiguillage de l'affichage du mouvement, barillet moteur ou tige de 
mise à l'heure, l'ensemble des cames reste synchronisé sur l'aiguillage et la sonnerie n'est jamais déréglée. 


[0050] Dans une variante on peut prévoir un embrayage particulier à la place du lanternage. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie notamment pour piéce d'horlogerie comportant des timbres, des marteaux frappant ces 
timbres, des ráteaux des minutes, des heures et le cas échéant des quarts devant étre sonnés coopérant d'une part 
avec des levées actionnant lesdits marteaux pour actionner la sonnerie et d'autre part avec des cames de prise 
d'information des heures (19), des minutes (15) et le cas échéant des quarts (22, 23, 24) entrainées par le mouvement 
de la piece d'horlogerie et dont la position détermine l'amplitude de la course des ráteaux à un moment donné, ca- 
ractérisé par le fait que la came des minutes (15) est une came escargot à quinze échelons (15a) solidaire d'une étoile 
des minutes de quinze dents (11) entrainée par un mobile (4, 5) du rouage du mouvement de la piéce d'horlogerie 
pas à pas à raison d'un teur en quinze minutes. 


2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait que l'étoile des minutes (11) est entrainée par un doigt (3) 
d'un tourniquet des minutes dont le pignon (2) engréne avec le mobile (4, 5) du rouage; le tourniquet des minutes 
(1-3) effectuant un tour par minute. 


3. Mécanisme selon la revendication 1 ou la revendication 2, caractérisé par le fait que la came des minutes (15) est 
fixée sur une premiére portion d'une douille centrale (10) et que l'étoile des minutes (11) est fixée sur une seconde 
portion de cette douille centrale (10), les premiére et seconde portions étant séparées par une portion intermédiaire 
de la douille. 


4. Mécanisme selon la revendication 3, caractérisé par le fait que la seconde portion de la douille centrale (10) porte 
un doigt des minutes (14) et une roue des minutes (12). 


5. Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé par le fait que la douille centrale (10) est pivotée sur un arbre central 
(6) fixé sur une platine ou un pont (8) du mouvement. 


6. Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé par le fait que la portion intermédiaire de la douille centrale (10) 
comporte un disque (10a) et sert de pivot à un bloc des heures comprenant la came des heures (19) et une étoile 
des heures (17). 


7. Mécanisme selon la revendication 6, caractérisé par le fait que l'étoile des heures (17) comporte douze dents et que la 
came des heures (19) est une came escargot comportant douze échelons de diamétre croissant également répartis 
Sur sa circonférence. 


8. Mécanisme selon la revendication 6 ou la revendication 7, caractérisé par le fait que le bloc des heures comporte 
encore une roue des heures (20) solidaire de la came des heures (19) et de l'étoile des heures (17). 


9. Mécanisme selon l'une des revendications 6 à 8, caractérisé par le fait que la partie de la douille centrale (10) située 
entre la came des minutes (15) et le bloc des heures (17, 19, 20) sert de pivot à un bloc de quart comportant une 
roue d'entraînement (21) et au moins une came des quarts (22, 23, 24). 


10. Mécanisme selon l'une des revendications 6 à 9, caractérisé par le fait qu'il comporte encore un tourniquet des heures 
et des quarts comportant un support (31) d'axe paralléle à l'axe de l'arbre central (6) sur lequel est pivotée une étoile 
de huit (33) entrainée pas à pas par le doigt des minutes (14) à raison d'un pas par quinze minutes; un disque à 
deux doigts (34, 35) fixé sur un moyeu (33a) que comporte l'étoile de huit (33), ces doigts (35) entrainant l'étoile des 
heures (17) d'un pas par heure. 


11. Mécanisme selon la revendication 10, caractérisé par le fait que le tourniquet des heures et des quarts comporte 
encore une roue d'entraînement des quarts (36) fixée sur le moyeu (33a) de l'étoile de huit (33) engrenant avec la roue 
d'entrainement (21) du bloc des quarts, ces deux roues d'entrainement ayant le máme nombre de dents, entrainant 
le bloc des quarts à raison d'un tour en deux heures. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 
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Mécanisme selon l’une des revendications 1 à 11, caractérisé par le fait qu'il comporte une seule came des quarts 
présentant quatre paires d'échancrures de profondeur différentes réparties autour de sa périphérie. 


Mécanisme selon l’une des revendications 1 à 11, caractérisé par le fait qu’il comporte trois cames des quarts, une 
came de premier quart (22), une came de second quart (23) et une came de troisième quart (24), superposées et 
comportant chacune deux paires d'échancrures de profondeur différentes. 


Mécanisme selon l’une des revendications 8 à 13, caractérisé par le fait que la roue des minutes (12) est reliée par 
un train d’engrenage (41-45) à un axe des minutes (40) d’un affichage horaire de la pièce d’horlogerie. 


Mécanisme selon la revendication 14, caractérisé par le fait que la roue des heures (20) est reliée par deux renvois 
(47, 48) à une roue de canon (49) solidaire d'un canon des heures (46) de l'affichage horaire du mouvement. 


Mécanisme selon l'une des revendications 14 et 15, caractérisé par le fait que les liaisons cinématiques reliant 
l'aiguillage du mouvement, soit la roue de canon (49) et la roue (45) solidaire de l'axe des minutes (40) à la roue 
des heures (20) respectivement la roue des minutes (12) sont desmodromiques, sans jeu ni glissement, et par le fait 
que le rouage du mouvement entraînant la roue des minutes (12) à partir d'un barillet du mouvement respectivement 
d'une tige de remontoir de ce mouvement comporte un mécanisme d'embrayage permettant l'entraînement de cette 
roue des minutes (12) soit par le barillet soit par la tige de mise à l'heure. 


Mécanisme selon la revendication 12 ou la revendication 13, caractérisé par le fait que le bloc des quarts comporte un 
mécanisme obturateur (25, 26, 27) pivoté sur le moyeu (28) de la roue d’entrainement (21) entre une position active 
obturant la ou les échancrures de la ou des cames des quarts correspondant à l'heure pleine et une position de repos, 
ce mécanisme obturateur étant soumis à une action élastique de rappel tendant à le maintenir en position de repos. 


Fig.1 
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Fig.5 
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(54) Dispositif de correction d'une indication temporelle pour une piéce d'horlogerie. 


(57) Un dispositif horloger comprenant au moins un mobile rota- 
tif d'indication temporelle (1, 2) et au moins un organe de correc- 
tion de la position angulaire du mobile d'indication temporelle, 
est caractérisé en ce qu'il comprend en outre au moins un mo- 
bile rotatif intermédiaire (9, 10) en prise avec le mobile rotatif 
d'indication temporelle (1, 2) et des moyens (34, 35) pour dépla- 
cer ledit au moins un mobile rotatif intermédiaire (9, 10) en trans- 
lation axiale entre une position où l'organe de correction peut 
agir sur lui pour corriger la position angulaire du mobile rotatif 
d'indication temporelle (1, 2) et une position oü l'organe de cor- 
rection ne peut pas agir sur lui pour empécher la correction de la 
position angulaire du mobile rotatif d'indication temporelle (1, 2). 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un dispositif de correction d'une indication temporelle, telle que 「indication de 
l'heure, pour une piece d'horlogerie. 


[0002] Dans les pièces dhorlogerle comportant une complication liée à l'affichage de l'heure, par exemple une sonnerie 
(répétition à minutes, grande sonnerie ou petite sonnerie), corriger l'heure alors que la complication est dans un état actif 
peut poser des problémes. En effet, ce genre de complication utilise généralement des palpeurs qui viennent prendre 
l'information horaire sur des cames liées aux aiguilles des heures et des minutes. Une correction de la position des ai- 
guilles alors que les palpeurs sont en contact avec les cames peut causer des dégáts dans le mouvement allant jusqu'à 
des ruptures de piéces. Pour diminuer ce risque d'endommagement, il est connu d'introduire des liaisons à friction pour 
découpler l'affichage de l'heure de la complication lorsque les forces antagonistes deviennent trop grandes. Mais cette so- 
lution présente l'inconvénient de dérégler la complication et de nécessiter l'intervention d'un horloger pour son préréglage. 


[0003] La présente invention vise à proposer un dispositif qui puisse autoriser ou empécher le réglage d'une indication 
temporelle et qui puisse notamment empécher le réglage d'une indication temporelle lorsqu'une complication liée à cette 
indication est activo. 


[0004] A cette fin, il est prévu un dispositif horloger selon la revendication 1 annexée, des modes de réalisation particuliers 
étant définis dans les revendications dépendantes 2 à 8. 


[0005] La présente invention propose également une piéce d'horlogerie selon les revendications 9 à 11. 


[0006] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée suivante 
faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective de dessus d'une partie du dispositif selon l'invention; 
la fig. 2 est une vue plane de dessous de ladite partie du dispositif selon l'invention; 


la fig. 3 est une vue en coupe du dispositif selon l'invention, prise dans un plan contenant les axes imaginaires de 
mobiles d'indication temporelle coaxiaux et de mobiles intermédiaires coaxiaux; 


la fig. 4 est une vue en coupe du dispositif selon l'invention, prise dans un plan contenant les axes imaginaires de 
rotation d'organes de correction d'indication temporelle; 


la fig. 5 est une vue partielle de profil d'une piece d'horlogerie comprenant le dispositif selon l'invention, cette vue 
montrant des boutons d'activation et de réglage faisant saillie sur la tranche de la piéce d'horlogerie. 


[0007] En référence aux fig. 1 à 5, un dispositif selon l'invention, faisant partie du mouvement d'une piéce d'horlogerie, 
typiquement d'une montre, comprend une roue dentée des heures 1 et une roue dentée des minutes 2 montées sur un 
méme axe 3 fixe par rapport à la platine du mouvement. Les roues 1, 2 sont entraínées en rotation par le mouvement 
à raison d'un tour par 12 heures et d'un tour par heure respectivement. La roue des heures 1 est prolongée axialement 
par un canon 4 portant un organe indicateur des heures. La roue des minutes 2 est prolongée axialement par un canon 
5 qui traverse la roue et le canon des heures 1, 4 et porte un organe indicateur des minutes. Les organes indicateurs des 
heures et des minutes sont typiquement des aiguilles situées au-dessus d'un cadran de la piéce d'horlogerie. 


[0008] Dans l'exemple de réalisation illustré, l'affichage des heures et des minutes est à sauts instantanés, les roues 1, 
2 tournant de maniére saccadée et étant soumises à l'action de sautoirs 6, 7 qui coopérent respectivement avec des 
goupilles dépassant de la face inférieure de la roue des heures 1 et avec une roue dentée 8 fixée sur la face supérieure 
de la roue des minutes 2. 


[0009] La roue des heures 1 etla roue des minutes 2 sont respectivement en prise avec une roue de correction des heures 
9 et une roue de correction des minutes 10 montées mobiles en rotation autour d'un méme axe 11 fixe par rapport à la 
platine et paralléle à l'axe 3. La denture de chacune des roues des heures et des minutes 1, 2a une plus grande hauteur 
que la denture de la roue de correction correspondante 9, 10, pour une raison qui sera expliquée plus loin. Les roues de 
correction 9, 10 sont solidaires respectivement d'étoiles de correction 12, 18 montées autour de l'axe 11. Plus précisément, 
la roue de correction des heures 9 est fixée, par exemple chassée, autour d'un prolongement axial de l'étoile de correction 
des heures 12, la roue de correction des minutes 10 est fixée, par exemple chassée, autour d'un prolongement axial de 
l'étoile de correction des minutes 13, et les étoiles 12, 13 sont montées mobiles en rotation autour d'un manchon 14 qui 
entoure l'axe 11. 


[0010] Des organes de correction 15, 16, 17 agissent sur les étoiles 12, 13 lorsqu'ils sont actionnés pour corriger la 
position angulaire des aiguilles des heures et des minutes. Dans l'exemple illustré, ces organes de correction sont au 
nombre de trois et comprennent un organe de correction des heures 15 pouvant agir sur l'étoile de correction des heures 
12 et deux organes de correction des minutes 16, 17 pouvant agir sur l'étoile de correction des minutes 13 dans deux sens 
respectifs opposés. Chacun de ces organes de correction 15, 16, 17 est commandé par un bouton poussoir correspondant 
18, 19, 20 (fig. 5) faisant saillie sur la boite de la piece d'horlogerie. L'organe de correction des heures 15 permet une 
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correction incrémentale des heures, en d'autres termes chaque actionnement de Гогдапе 15 réalisé par une pression du 
bouton 18 fait tourner d'un pas l’étoile de correction des heures 12 pour déplacer la roue des heures 1 et donc l'aiguille 
des heures dans le sens horaire d'un douziéme de tour par l'intermédiaire de l'engrenage entre la roue de correction des 
heures 9 et la roue des heures 1. Les organes de correction des minutes 16, 17 permettent une correction incrémentale, 
respectivement décrémentale, des minutes. Ainsi, chaque actionnement de l'organe 16 réalisé par une pression du bouton 
19 fait tourner l'étoile de correction des minutes 13 d'un pas dans un sens, ce qui déplace la roue des minutes 2 et donc 
l'aiguille des minutes dans le sens horaire d'un soixantième de tour, et chaque actionnement de l'organe 17 réalisé par 
une pression du bouton 20 fait tourner l'étoile de correction des minutes 13 d'un pas dans l'autre sens, ce qui déplace la 
roue des minutes 2 dans le sens anti-horaire d'un soixantiéme de tour. Dans une variante de l'invention, on pourrait prévoir 
un organe de correction supplémentaire et un bouton correspondant pour corriger les heures de maniére décrémentale. 


[0011] Les organes de correction 15, 16 sont des leviers pivotant autour d'un axe commun 21. L'organe de correction 
17 est un levier pivotant autour d'un axe 22. Les organes de correction 15, 16, 17 comprennent chacun une partie 23 
destinée à étre poussée par le bouton poussoir correspondant 18, 19, 20 et un doigt 24 qui vient pousser une dent de 
l'étoile correspondante 12, 13 lorsque l'organe de correction est actionné. Chaque organe de correction 15, 16, 17 est 
soumis à l'action d'un ressort de rappel 25 (représenté sur les figures dans un état non contraint, ne correspondant pas 
à la position de travail réelle) qui le raméne en position de repos, en appui contre une goupille fixe 26 (fig. 2), une fois la 
pression sur le bouton poussoir 18, 19, 20 reláchée. Le doigt 24 est pivotant autour d'un pivot 27 sur le corps de l'organe 
de correction 15, 16, 17 et maintenu en position de repos contre une goupille 28 fixée sur ledit corps par un ressort de 
rappel 29 (représenté sur les figures dans un état non contraint, ne correspondant pas à la position de travail réelle). La 
liaison entre le doigt 24 et le corps de l'organe de correction 15, 16, 17 est ainsi rigide dans le sens d'actionnement de 
l'organe de correction mais souple dans le sens inverse de retour de l'organe de correction à sa position de repos, ce qui 
permet au doigt 24 de s'escamoter à rencontre de l'action du ressort 29 lorsqu'il rencontre une dent de l'étoile 12, 13 lors 
dudit retour pour ne pas entraîner l'étoile 12, 13. 


[0012] En référence à la fig. 3, le manchon 14 est mobile en translation axiale par rapport à l'axe 11. L'étoile de correction 
des heures 12 est située axialement entre un épaulement 30 du manchon 14 et un flasque 31 fixé à l'extrémité supérieure 
du manchon 14, ce qui la rend solidaire en translation axiale du manchon 14. De méme, l'étoile de correction des minutes 
13 est située axialement entre un épaulement 32 du manchon 14 et un flasque 33 fixé à l'extrémité inférieure du manchon 
14, ce qui la rend solidaire en translation axiale du manchon 14. L'ensemble formé par le manchon 14, les flasques 31, 
33, les étoiles de correction 12, 13 etles roues de correction 9, 10 est ainsi mobile en translation axiale le long de l'axe fixe 
11. Pour ce déplacement, le manchon 14 définit entre les épaulements 30, 32 un cóne 34 coaxial avec l'axe 11 et évasé 
vers le haut. Un épaulement 85 du manchon 14 sert d'appui à des extrémités de ressorts de rappel 36, 37 (fig. 4) dont 
les autres extrémités sont fixées aux axes 21, 22 respectivement. Ces ressorts de rappel 36, 37 maintiennent l'ensemble 
constitué par le manchon 14, les flasques 31, 33, les étoiles de correction 12, 13 et les roues de correction 9, 10 dans 
une position axiale de repos ou il est en appui contre un épaulement 38 de l'axe 11. Un organe d'actionnement 39 (fig. 
3) mobile dans un plan perpendiculaire à l'axe 11 coopére, lorsqu'il est actionné, c'est-à-dire lorsqu'il est déplacé vers la 
gauche sur la fig. 3, avec la surface inclinée du cóne 34 pour faire monter l'ensemble 9, 10, 12, 13, 14, 31 et 33 le long 
de l'axe 11 à rencontre de l'action exercée par les ressorts 36, 37. Dans une position finale de l'organe d'actionnement 
39, l'étoile de correction des heures 12 n'est plus dans le méme plan que l'organe de correction 15, l'étoile de correction 
des minutes 13 n'est plus dans le même plan que les organes de correction 16, 17 et les organes de correction 15, 16, 17 
ne peuvent donc plus agir sur les étoiles 12, 13. Une correction manuelle des heures et des minutes est ainsi empéchée, 
en d'autres termes un actionnement des boutons 18, 19, 20 n'a aucun effet sur les roues des heures et des minutes 1, 2. 
Lorsque l'organe d'actionnement 39 revient dans sa position de repos (illustrée à la fig. 3), l'ensemble 9, 10, 12, 13, 14, 
31, 33 est ramené par les ressorts de rappel 36, 37 dans sa position de repos ou les organes de correction 15, 16, 17 
peuvent à nouveau agir sur les étoiles de correction 12, 13. Quelle que soit la position axiale dudit ensemble, c'est-à-dire 
méme lorsqu'il est dans sa position haute, les roues de correction des heures et des minutes 9, 10 restent en prise avec 
les roues des heures et des minutes 1, 2 respectivement grâce à la grande hauteur des dentures de ces dernières. 


[0013] L'organe d'actionnement 39 est typiquement solidaire d'un organe de déclenchement d'une complication de la 
piece d'horlogerie, par exemple d'une sonnerie telle qu'une répétition à minutes, une grande sonnerie ou une petite son- 
nerie. Dans l'exemple illustré, l'organe d'actionnement 39 est commandé par une tige de déclenchement 40 (fig. 3) traver- 
sant axialement l'axe de remontoir, désigné par 41, et se terminant en un bouton 42 situé dans un passage central de la 
couronne de remontoir 43 (fig. 5). Une pression sur le bouton 42 à la fois active un mode de sonnerie, par exemple une 
répétition à minutes, et souléve l'ensemble 9, 10, 12, 13, 14, 31 et 33 pour empécher toute correction manuelle des heures 
et des minutes. La tige 40 revient à sa position de repos sous l'action d'un ressort de rappel (non représenté) dés que la 
pression sur le bouton 42 est reláchée. L'organe d'actionnement 39, lui, ne revient à sa position de repos qu'aprés la fin 
de la sonnerie de la répétition à minutes, sous l'action du mécanisme de sonnerie. A ce moment-lá seulement l'ensemble 
9, 10, 12, 13, 14, 31 et 33 revient à sa position de repos et les organes de correction 15, 16, 17 peuvent à nouveau agir 
sur les étoiles de correction 12, 18. En variante, dans le cas par exemple ou la complication est une grande ou petite 
sonnerie, l'organe d'actionnement 39 est ramené à sa position de repos par l'actionnement d'un bouton de désactivation 
de la complication. Dans ce cas, les boutons d'activation et de désactivation de la complication peuvent étre un seul et 
méme bouton associé à une came qui, en réponse à des pressions successives du bouton pour alternativement activer et 
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désactiver la complication, alternativement déplace l'organe d'actionnement 39 vers sa position de service et le ramène 
á sa position de repos. 


[0014] On appréciera que le dispositif selon l'invention permet d'empêcher ou d’autoriser la correction manuelle des 
heures et/ou des minutes, notamment en fonction de l'état actif ou inactif d'une complication pour éliminer les risques 
d'endommagement du mouvement causés par une correction de l'heure alors que la complication est active, ceci de 
maniére simple et avec un encombrement limité. Le dispositif selon l'invention permet en outre une correction trés pratique 
des heures et des minutes, par incréments et/ou décréments. 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


Dispositif horloger comprenant au moins un mobile rotatif d'indication temporelle et au moins un organe de correction 
de la position angulaire du mobile d'indication temporelle, caractérisé en ce qu'il comprend en outre au moins un 
mobile rotatif intermédiaire en prise avec le mobile rotatif d'indication temporelle et des moyens pour déplacer le 
mobile rotatif intermédiaire en translation axiale entre une position ou l'organe de correction peut agir sur lui pour 
corriger la position angulaire du mobile rotatif d'indication temporelle et une position oü l'organe de correction ne peut 
pas agir sur lui pour empécher la correction de la position angulaire du mobile rotatif d'indication temporelle. 


Dispositif horloger selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il comprend plusieurs mobiles rotatifs d'indication 
temporelle coaxiaux, plusieurs organes de correction respectifs et plusieurs mobiles rotatifs intermédiaires respectifs 
coaxiaux et solidaires en translation axiale, et en ce que les mobiles rotatifs intermédiaires sont agencés pour pouvoir 
étre déplacés en translation axiale par lesdits moyens de déplacement entre une position oü les organes de correction 
peuvent agir respectivement sur les mobiles rotatifs intermédiaires pour corriger les positions angulaires respectives 
des mobiles rotatits d'indication temporelle et une position où les organes de correction ne peuvent pas agir sur les 
mobiles rotatifs intermédiaires pour empécher la correction des positions angulaires respectives des mobiles rotatifs 
d'indication temporelle. 


Dispositif horloger selon la revendication 2, caractérisé en ce que lesdits mobiles rotatifs d'indication temporelle com- 
prennent une roue des heures et une roue des minutes. 


Dispositif horloger selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le ou chaque mobile rotatif 
intermédiaire comprend une roue dentée en prise avec le mobile rotatif d'indication temporelle correspondant et une 
étoile coaxiale et solidaire de la roue dentée et destinée à coopérer avec l'organe de correction correspondant. 


Dispositif horloger selon l'une quelconque des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que le ou les mobiles rotatifs 
intermédiaires sont montés sur un axe fixe, en ce que lesdits moyens de déplacement comprennent un manchon 
entourant l'axe fixe de maniére mobile en translation axiale et intermédiaire entre cet axe et le ou les mobiles rotatifs 
intermédiaires, ce manchon étant solidaire en translation axiale du ou des mobiles rotatifs intermédiaires et compre- 
nant un cóne, et en ce que lesdits moyens de déplacement comprennent en outre un organe d'actionnement coopé- 
rant avec le cóne pour déplacer le manchon en translation axiale. 


Dispositif horloger selon la revendication 5, caractérisé en ce que le manchon est soumis à l'action d'au moins un 
ressort de rappel. 


Dispositif horloger selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que l'organe d'actionnement est solidaire d'un 
organe de déclenchement d'une complication. 


Dispositif horloger selon l'une quelconque des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que le ou les mobiles rotatifs 
d'indication temporelle sont rotatifs par sauts et en ce que le ou les organes de correction sont agencés pour corriger 
la position angulaire du ou des mobiles rotatifs d'indication temporelle de manière incrémentale et/ou décrémentale. 


Piéce d'horlogerie comprenant un dispositif horloger selon la revendication 8 et un ou des boutons poussoirs pour 
actionner respectivement le ou les organes de correction. 


Pièce d'horlogerie à complication comprenant un dispositif horloger selon l'une quelconque des revendications 1 à 8, 
dans lequel lesdits moyens de déplacement sont actionnables par un bouton d'activation de la complication. 


Piece d'horlogerie selon la revendication 10, caractérisé en ce que la complication est une sonnerie. 


Fig.1 
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(54) Oscillateur mécanique. 


(57) La présente invention qui se rapporte au domaine de 
l'horlogerie, concerne un oscillateur mécanique oscillant autour 
d'un axe d'oscillation sans pivot, ledit oscillateur comportant: 

— une serge (18) centrée sur l'axe doscillation et montée sur une 


première portion d'attache (32) située sur ledit axe d'oscillation, 36 34 / x 414 
22 18 28 - 
/ 


— une portion de fixation (10) destinée à être fixée à ип bâti d'un 
mouvement d'horlogerie, 
— une pluralité de systèmes élastiques reliant la serge et la por- 
tion de fixation. 

Selon l'invention, au moins certains des systèmes élas- 
tiques sont suspendus et sont libres en référence audit bâti. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie mécanique. Elle concerne, plus particulièrement, un 
oscillateur mécanique oscillant autour d'un axe doscillation sans pivot. Un tel oscillateur comporte: 

- une serge centrée sur l'axe d’oscillation et montée sur une première portion d'attache située sur ledit axe d’oscillation, 
- une portion de fixation destinée à être fixée à un bâti d'un mouvement d'horlogerie, 

- une pluralité de systèmes élastiques reliant la serge et la portion de fixation. 


Etat de la technique 


[0002] Dans les montres mécaniques, l'énergie permettant le fonctionnement du mouvement est fournie, de ma- 
nière conventionnelle, par un ressort que l'on arme. Il libère progressivement son énergie, grâce à un mécanisme 
d'échappement, régulé par un oscillateur mécanique. Dans les mécanismes de montre les plus courants, l'oscillateur est 
un balancier-spiral, bien connu de l'homme du métier. Le balancier-spiral est muni de pivots, coopérant avec des paliers. 
Pour la régularité de l'oscillation et limiter la quantité d'énergie que le balancier-spiral doit recevoir pour que ses oscillations 
soient entretenues, on comprend aisément que les conditions de frottement au niveau des pivots du balancier-spiral doivent 
étre optimales. Des efforts importants ont été fournis afin d'améliorer la qualité des paliers ou celle de la lubrification. 


[0003] Le document EP1 736 838 propose un oscillateur sans pivot. Ce dernier comporte un corps, centré sur l'axe 
d'oscillation de l'oscillateur, ce corps étant relió au báti du mouvement par quatre ressorts en forme de U, se déformant 
au cours de l'oscillation. Ce systéme, particuliérement intéressant au niveau de la réduction des frottements, puisqu'il 
ne comporte pas de pivot, est cependant limité dans ses applications. En effet, il est particulièrement adapté au méca- 
nisme d'échappement décrit dans le document correspondant, qui fonctionne à une fréquence importante, mais avec une 
amplitude des oscillations limitée. De fait, il ne saurait étre appliqué à un échappement conventionnel, de type à ancre 
suisse par exemple. 


[0004] La présente invention a pour but de proposer un oscillateur mécanique sans pivot, bénéficiant des avantages de 
l'oscillateur quant à la réduction des frottements, mais exempt de ses inconvénients et adaptables à un échappement 
conventionnel. 


Divulgation de l'invention 


[0005] De maniére plus précise, l'invention porte sur un oscillateur tel que défini dans les revendications. Bréve description 
des dessins 


[0006] D'autres caractéristiques de la présente invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description qui va 
Suivre, faite en référence au dessin annexé, dans lequel: 


- la fig. 1 et la fig. 2 sont respectivement des vues en perspective et de cóté d'un premier mode de réalisa- 
tion d'un oscillateur selon l'invention, 

- lafig. 3 est une vue en perspective d'un deuxiéme mode de réalisation, et 

- la fig. 4 propose une vue de dessus d'un système de réglage de l'oscillateur selon l'invention, 


avec une vue en gros plan. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0007] On a représenté sur la fig. 1 un oscillateur selon l'invention, destiné à étre monté dans un mouvement horloger non 
représenté. Pour sa fixation au báti du mouvement, l'oscillateur comprend une portion de fixation 10, pouvant consister 
en une plaque 12 munie d'au moins deux orifices 14 pour recevoir des vis de fixation. L'utilisation d'une plaque 12 est 
intéressante car elle permet d'offrir une bonne stabilité à l'oscillateur, qui n'est ainsi pas relié au báti par des zones 
ponctuelles. La portion de fixation 10 peut en outre présenter des flancs 16 droits et paralléles pour coopérer avec des 
parois de guidage d'un logement ménagé dans le bâti et destiné à recevoir la portion de fixation. Dans ce cas, les orifices 
14 peuvent étre en forme d'oblongs orientés parallélement à ces flancs 16. Ainsi, la position longitudinale de la portion de 
fixation 10 en référence au logement peut être réglée, pour ajuster la position de l’oscillateur. L'homme du métier pourra 
bien sür adapter d'autres systémes de réglage de la position de la portion de fixation 10, soit dans le plan, soit en hauteur, 
éventuellement par des vis micrométriques ou autres. 


[0008] L'oscillateur comprend une serge 18 tronquée ou annulaire, jouant le róle d'un balancier conventionnel. Le centre 
de la serge 18 définit l'axe d'oscillation de l'oscillateur. En son centre, la serge 18 est agencée de maniere à pouvoir étre 
montée sur une portion d'attache pour étre reliée aux autres éléments de l'oscillateur, comme on va le décrire par la suite. 
Selon l'exemple illustré au dessin, la serge 18 comprend une ouverture 20, centrée sur l'axe d'oscillation, à l'intérieur de 
laquelle prend place rigidement une portion d'attache de l'élément voisin de l'oscillateur. 
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[0009] La serge 18 est idéalement réalisée dans un matériau à forte densité, tel que l'or ou le platine, mais elle peut 
également étre fait dans un matériau cuivreux, de type laiton, habituellement utilisé pour faire des balanciers. La serge 
18 porte, au niveau de sa partie centrale, un doigt, par exemple en silicium, ou une ellipse en rubis, jouant le róle d'une 
cheville de plateau d'un balancier conventionnel et représenté schématiquement sous la référence 19 - sur la figure 2. 
Cette ellipse ou ce doigt est disposé en saillie, parallèlement à l'axe d'oscillation et est destiné à coopérer avec l'ancre ou 
avec une palette de dégagement du mécanisme d'échappement du mouvement. 


[0010] La serge 18 est reliée à la portion de fixation 10 par une série d'organes de rappel. Chaque organe de rappel est 
formé d'une paire de lames élastiques 22 constituée d'une première et d'une deuxième lames situées dans un méme plan 
perpendiculaire à l'axe d'oscillation. Les lames 22 d'une paire sont reliées, par une premiére de leurs extrémités, à une 
portion d'attache intermédiaire 24 située sur l'axe d'oscillation. La deuxiéme extrémité des lames élastiques 22 est reliée 
àun cadre 26 suspendu qui est coplanaire aux lames qu'il relie. Les lames 22 d'une paire définissent entre elles un angle 
compris entre 45 et 120°, typiquement compris entre 60 et 105°, typiquement voisin de 90°. 


[0011] Le cadre 26 est de préférence de forme circulaire, concentrique à l'axe d'oscillation. Les lames 22 d'une paire sont 
alors situées sur des rayons du cercle défini par le cadre. Toutes les lames élastiques ont donc la máme longueur. 


[0012] Dans un premier mode de réalisation représenté sur les fig. 1 et 2, des organes de rappel sont assemblés deux par 
deux, en étant reliés rigidement uniquement par leur cadre 26. Autrement dit, deux organes de rappel sont superposés, au 
moins partiellement, ce qui définit un organe de rappel supérieur et un organe de rappel inférieur, en référence au dessin, 
avec la serge 18 qui est située du cóté inférieur. Dans l'exemple, deux organes de rappel sont entiérement superposés. 
Les cadres 26 sont fixés l'un à l'autre, par exemple par un cadre intermédiaire 28, en maintenant une distance entre eux 
de maniére à ce que les lames 22 des deux organes de rappel ne se touchent pas. Les portions d'attache intermédiaires 
24 des organes de rappel dont les cadres sont reliés, sont libres l'une en référence à l'autre. Elles ne sont pas liées 
directement entre elles. Dans la présente description, on considére que l'ensemble formé par deux organes de rappel 
reliés l'un à l'autre par leur cadre, est appelé un systéme élastique. 


[0013] Plusieurs systémes élastiques peuvent ainsi étre assemblés l'un à l'autre, par l'intermédiaire des portions d'attache 
intermédiaires 24 des premier et deuxiéme organes de rappel. La portion d'attache intermédiaire 24 d'un organe de rappel 
supérieur d'un premier systéme élastique peut étre reliée rigidement à la portion d'attache intermédiaire 24 d'un organe 
de rappel inférieur d'un deuxième système élastique. La liaison peut avantageusement se faire par l'intermédiaire d'une 
entretoise 30 de maniére à éviter que les lames élastiques de deux organes de rappel se touchent. 


[0014] De même, la portion d'attache intermédiaire 24 d'un organe de rappel inférieur du premier système élastique peut 
être reliée rigidement à la portion d'attache intermédiaire 24 d'un organe de rappel supérieur d'un troisième système 
élastique. 


[0015] Dans l'exemple représenté, on n'a que deux système élastiques, régulièrement répartis autour de l'axe d'oscillation. 
Ainsi, la portion d'attache intermédiaire 24 de l'organe de rappel inférieur du premier systéme élastique est reliée à la 
serge 18, comme évoqué ci-dessus. Une entretoise formant une première portion d'attache 32, assure que la serge 18 ou 
les bras tenant la serge ne frotte pas contre les lames élastiques 22. L'entretoise relie la portion d'attache intermédiaire 
24 de l'organe de rappel inférieur et s'insére rigidement dans l'ouverture 20 de la serge 18. 


[0016] La portion d'attache intermédiaire 24 de l'organe de rappel supérieur du deuxième système élastique est reliée à 
la portion de fixation 10. Cette dernière est dotée de deux lames élastiques 34, semblables à celles d'un organe de rappel 
et se réunissant en une derniére portion d'attache 36 centrée sur l'axe d'oscillation. Une entretoise 30 assurant que les 
lames élastiques de la portion de fixation ne frottent pas contre les lames élastiques de l'organe de rappel, relie rigidement 
la portion d'attache intermédiaire 24 de l'organe de rappel supérieur et la derniére portion d'attache 36. 


[0017] Les organes de rappel sont réalisés de maniére privilégiée, en silicium par gravage profond à partir d'un wafer, ce 
qui permet de réaliser de maniére monolithique le cadre 26, les lames 22 et la portion d'attache intermédiaire 24. D'autres 
matériaux peuvent étre envisagés, notamment du diamant synthétique polycristallin. Dans le cas de piéces en silicium, 
leur surface peut étre oxydée de maniére à stabiliser la fréquence propre du systéme en température et une meilleure 
stabilité à la manipulation. 


[0018] L'ensemble des lames élastiques 22 et 34 est arrangé et calculé de telle maniére que tous les degrés de liberté 
de la serge 18 sont minimisés, à l'exception de l'oscillation autour de l'axe d'oscillation. Ainsi, tous les degrés de liberté de 
la serge sont rigides, c'est-à-dire plus grand, comparativement au degré de liberté autour de l'axe d'oscillation. La raideur 
angulaire de l'oscillateur autour de cet axe est calculée de maniére à assurer une fréquence déterminée à l'oscillateur. 
Il n'y a donc pas de ressort-spiral. Au cours des oscillations, les lames élastiques se déforment mais, grâce au fait que 
les cadres 26 des organes de rappel sont libres et qu'ils sont assemblés deux par deux, ils se déplacent radialement en 
référence à l'axe, mais sans perturber ni déplacer les portions d'attache 24 qui restent sur l'axe d'oscillation. 


[0019] En fonction de la place disponible dans le mouvement et de la proximité des autres éléments du mouvement, soit 
les différents systémes élastiques sont suffisamment rigides pour éviter que, en cas de chocs, des parties de l'oscillateur 
vienne heurter d'autres piéces du mouvement ou alors, on prévoit des butées de limitation pour éviter ces collisions qui 
risqueraient d'endommager les piéces fragiles, en silicium. 
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[0020] Dans un deuxième mode de réalisation proposé à la fig. 3, les organes de rappel d'un système élastique ne sont 
pas entièrement superposés. Néanmoins, ils sont de préférence situés à équidistance du centre d'oscillation et toutes les 
lames 22 ont la même longueur. Seule une partie de leur cadre 26 est superposée afin de permettre leur solidarisation. 
La portion d'attache n'est pas représentée pour des raisons de clarté du dessin. 


[0021] Une option possible est représentée à la fig. 4. On propose un système de précontrainte en compression ou en 
traction des lames d’un organe de rappel, un tel système pouvant être implémenté soit au niveau de chaque organe de 
rappel ou au niveau de chaque système élastique. En exerçant une précontrainte en traction sur les lames 22, la rigidité 
angulaire des lames est réduite, et en exerçant une précontrainte en compression sur les lames 22, la rigidité angulaire 
des lames est augmentée, ce qui permet d'ajuster la fréquence propre du système et de jouer le rôle d'une raquetterie 
(d'ajuster le temps moyen et donc la marche de la montre). 


[0022] Comme le montre la fig. 4, on peut réaliser, sur la paroi du ou des cadres 26, éventuellement sur le cadre intermé- 
diaire 28, un organe d'attache 38 à plusieurs positions, présentant par exemple une denture. Un système ressort 40 ayant 
un point dattache sur le centre d’oscillation présente à son autre extrémité un organe d'accrochage 42 susceptible de 
coopérer avec l'organe d'attache 38. Par exemple, l'organe d'accrochage 42 est obtenu par une ou deux dents 44 confor- 
mées pour coopérer avec la denture. La denture de l'organe dattache peut être mobile élastiquement pour permettre 
d'ajuster la position de l'organe d’accrochage 42 dans la denture. Le système ressort 40 est agencé de manière à exercer 
sur le cadre 26 une contrainte en traction ou en compression des lames 22. On pourra envisager d'autres systèmes de 
réglage, mais celui-ci est avantageux car les éléments peuvent être réalisés directement, de manière monolithique, au 
cours du gravage des organes de rappel. 


[0023] On notera que pour une serge annulaire, la périphérie lourde, réalisée dans un matériau métallique, peut être reliée 
à la portion d'attache pour une liaison en silicium venue d'une pièce avec la portion d'attache. Cela permet d'accentuer 
la répartition de la masse à l'extérieur. 


[0024] Ainsi est proposé un oscillateur ne présentant aucun frottement, ni usure et ne nécessitant pas de lubrification. 
Les amplitudes au plat et au pendu se trouvent égalisées, du fait de l’absence de pivot. Un tel oscillateur peut être adapté 
à des échappements et des mouvements conventionnels, grâce aux amplitudes et fréquences atteintes. Typiquement, 
l'amplitude est de 100° (on rappelle que, pour l’homme du métier, l'amplitude est définie dans chaque sens par rapport à 
la ligne des centres). En outre, étant donné qu'il n'y a pas de pivot, l'oscillateur n'est pas tenu par un pont de balancier 
recouvrant l'axe d'oscillation. L'oscillateur peut donc étre entiérement visible de l'extérieur du mouvement. Enfin, la mise 
en série des organes de rappel permet d'augmenter le nombre de lames élastiques intervenant dans le dimensionnement 
de l'oscillateur, ce qui permet de diminuer leur raideur pour des caractéristiques données de l'oscillateur. 


Revendications 


1. Oscillateur mécanique oscillant autour d'un axe d'oscillation sans pivot, ledit oscillateur comportant: 
- une serge (18) centrée sur l'axe d'oscillation et montée sur une premiére portion d'attache (32) située sur ledit axe 
d'oscillation, 
- une portion de fixation (10) destinée à étre fixée à un báti d'un mouvement d'horlogerie, 
- une pluralité de systémes élastiques reliant la serge et la portion de fixation, 
caractérisé en ce que au moins certain des systémes élastiques sont suspendus et sont libres en référence audit báti. 


2. Oscillateur mécanique selon la revendication 1 caractérisé en ce que ladite portion de fixation est dotée de deux 
lames élastiques (34), situées dans un méme plan perpendiculaire à l'axe d'oscillation et reliées en une derniére 
portion d’attache (36) située sur ledit axe d'oscillation. 


3. Oscillateur mécanique selon la revendication 2, caractérisé en ce qu'il comporte un nombre paire d'organes de rappel 
comprenant: 
- une paire de lames élastiques (22) constituée d'une premiére et d'une deuxiéme lames situées dans un méme 
plan perpendiculaire à l'axe d'oscillation et reliées, par une premiére de leurs extrémités, à une portion d'attache 
intermédiaire (24) située sur ledit axe d’oscillation, et 
- un cadre (26) suspendu relié aux lames d'une paire par leur deuxiéme extrémité, ledit cadre étant coplanaire aux 
lames qu'il relie, 
et en ce qu'un organe de rappel inférieur et un organe de rappel supérieur sont reliés rigidement deux à deux uni- 
quement par leur cadre (26) suspendu pour former un premier système élastique, la portion dattache intermédiaire 
de l'organe de rappel inférieur étant reliée à la portion d’attache intermédiaire d’un organe de rappel supérieur d'un 
deuxième système élastique ou à la première portion d'attache, la portion d'attache intermédiaire de l'organe de 
rappel supérieur étant reliée à la portion dattache d’un organe de rappel inférieur d’un troisième système élastique 
ou à la dernière portion d'attache. 


4. Oscillateur selon la revendication 3, caractérisé en ce qu'il comporte une pluralité de systèmes élastiques régulière- 
ment répartis autour de l'axe d'oscillation. 


5. Oscillateur selon l'une des revendications 3 et 4, caractérisé en ce que toutes les lames élastiques sont de même 
longueur. 


13. 


14. 


15. 
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Oscillateur selon la revendication 3, caractérisé en ce que lesdits cadres (26) suspendus sont concentriques a ?ахе 
d’oscillation. 


Oscillateur selon l'une des revendications 3 à 6, caractérisé en ce que les premier et deuxième organes de rappel 
d'un système élastique sont superposés. 


Oscillateur selon l’une des revendications 3 à 6, caractérisé en ce que les premier et deuxième organes de rappel 
d'un système élastique sont décalés angulairement. 


Oscillateur selon l’une des revendications 8 à 6, caractérisé en ce que les organes de rappel sont réalisés en silicium. 


. Oscillateur selon la revendication 9, caractérisé en ce que le silicium est recouvert d'une couche d'oxyde. 


. Oscillateur selon l’une des revendications 3 a 10, caractérisé en ce que les organes de rappel sont réalisés diamant 


synthétique polycristallin. 


. Oscillateur selon l’une des revendications 3 à 11, caractérisé en ce qu'il comporte au moins un système de précon- 


trainte en traction ou en compression des lames d’un organe de rappel. 


Oscillateur selon la revendication 12, caractérisé en ce que le système de précontrainte est monolithique avec l'organe 
de rappel. 


Oscillateur selon l'une des revendications 11 à 13, caractérisé en ce que le système de précontrainte comporte: 

- un organe d'attache (38) à plusieurs positions en lien avec un cadre de l'organe de rappel, 

- un systéme ressort (40) ayant un point d'attache sur le centre d'oscillation et présentant à son autre extrémité 
un organe d'accrochage (42) susceptible de coopérer avec l'organe d'attache et pour occuper plusieurs positions 
différentes en référence à l'organe d'attache. 


Oscillateur selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que la serge comporte un organe en saillie, 
paralléle à l'axe d'oscillation, pour coopérer avec un mécanisme d'échappement. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte aux sources denergies de mécanisme de sonnerie du type à répétition pour 
pièces dhorlogerie. Elle concerne plus particulièrement une source d'énergie comprenant un бай, un organe élastique 
agencé pour engendrer un couple, des moyens darmage dudit organe élastique et des moyens de liaison cinématique 
pour appliquer ledit couple à des organes du mécanisme de sonnerie permettant d'assurer une sonnerie. 


Etat de la technique 


[0002] De telles sources d'énergie se présentent généralement sous forme d'un seul ressort disposé dans un barillet 
ou dans un logement pratiqué dans le báti. La piéce d'horlogerie est équipée de timbres et de marteaux agencés pour 
venir frapper les timbres. Afin d'assurer une sonnerie aussi harmonieuse que possible, il est nécessaire que l'énergie 
emmagasinée dans le ressort soit suffisante pour entrainer le mécanisme dans tous les cas et ce, en veillant à ce que la 
fréquence de sonnerie ne varie que peu au cours d'une indication. Il faut en particulier que la sonnerie fonctionne avec 
le maximum de régularité meme lorsque la montre doit indiquer 12h59 pour une répétions minutes et 12h45 pour une 
répétition des quarts, ce qui correspond au maximum de coups à frapper. 


[0003] A cet effet, différentes solutions ont été développées. Il est, par exemple possible d'utiliser des moyens faisant 
varier le bras de levier de maniére inversement proportionnelle à la variation de la force appliquée par le ressort sur les 
moyens de liaison. Cela peut se faire au moyen d'une fusée ou d'un engrenage en spirale. De telles solutions impliquent 
une grande précision dans le cas de l'engrenage, ou de la place en faisant appel à une fusée. 


[0004] Il est également possible d'obtenir théoriquement un résultat satisfaisant en utilisant un ressort ayant un grand 
nombre de tours d'armage et une faible épaisseur de lame. Pour que ce couple soit suffisant, il est nécessaire que la 
hauteur de la lame soit importante. Dans ce cas toutefois, il a été constaté que si le rapport hauteur/épaisseur est trop 
élevé, les conditions de travail se péjorent. Compte tenu de l'espace dont on dispose, spécialement si la source d'énergie 
est placée entre les deux marteaux, il n'est pas possible d'éviter cette péjoration. 


[0005] Le but de la présente invention est de pallier ces inconvénients. 


Divulgation de l'invention 


[0006] Ce but est atteint gráce au fait que l'organe élastique comporte deux ressorts enroulés en spirales concentriques, 
superposés et agencés pour appliquer un couple aux moyens de liaison cinématique. Une telle solution permet d'obtenir 
un rendement sensiblement amélioré. 


[0007] Il est en effet apparu qu'une source d'énergie constituée de deux ressorts en spiral superposés présente des 
conditions de travail bien meilleures que celles fournies par un seul ressort ayant une hauteur plus que doublée. Or, théo- 
riquement, cela devrait étre plus favorable avec un seul ressort. En effet, si l'on veut disposer deux ressorts superposés, 
cela implique qu'il y ait un espace entre eux pour leur permettre de travailler indépendamment. Or la pratique montre que 
l'utilisation de deux ressorts est plus avantageuse, comme expliqué ci-dessus. Plus précisément, il apparait que plus le 
rapport entre la hauteur et l'épaisseur de la lame est élevé, plus le risque est grand que celle-ci se déforme et que les 
conditions de déroulement du ressort se péjorent. 


[0008] Dans une premiére variante, les deux ressorts peuvent étre reliés en paralléle. De prime abord, cette solution 
parait moins intéressante qu'avec des ressorts en série. Il n'en est pas tout à fait ainsi du fait que les ressorts peuvent étre 
armés par le méme organe que celui relié aux moyens de liaison cinématique. En l'occurrence, cela peut avantageusement 
se faire par l'arbre de barillet qui sert de fixation aux extrémités intérieures des deux ressorts. De la sorte, l'extrémité 
extérieure de l'un ou des deux ressorts peut étre fixée directement au báti. 


[0009] La précision de l'épaisseur des ressorts est généralement insuffisante pour éviter un ajustement du couple moteur. 
En placant deux ressorts, il est possible de les sélectionner par paires, de maniére à ce que le couple total soit situé dans 
un intervalle restreint, pour éviter des moyens d'ajustement du couple. 


[0010] Dans le cas oü un ajustement du couple initial est envisagé il est possible de le réaliser en armant partiellement 
un seulement des ressorts en parallèle. L'autre ressort peut ainsi être fixé directement au bâti. Il en résulte que le volume 
utile peut étre augmenté, et ainsi le nombre de tours que peut avoir ce ressort. Dans ce mode de réalisation, le báti est 
muni de logements, de préférence cylindriques, l'un desdits logements étant agencé pour recevoir l'un des dits ressorts, 
celui-ci étant rendu solidaire de la paroi du logement. 


[0011] Avantageusement, la source d'énergie comporte, en outre, une bague munie d'une denture et destinée à recevoir 
l'autre desdits ressorts. Cette source d'énergie comporte, en outre un dispositif d'encliquetage agencé pour coopérer avec 
ladite denture et permettant un réglage de l'armage dudit ressort. 


[0012] Les deux ressorts peuvent toutefois aussi étre reliés en série. Dans ce cas, l'un des ressorts peut étre relié à un 
point fixe du báti par son extrémité extérieure, à un organe de liaison, par exemple un arbre de barillet, par son extrémité 
intérieure. Le deuxiéme ressort est solidaire de l'organe de liaison par son extrémité intérieure, et par son extrémité 
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extérieure de la paroi d’un barillet qui assure la fonction de premier élément des moyens de liaison cinématiques. Il est 
de la sorte possible d’avoir un organe moteur comportant un grand nombre de tours, tout en ayant un faible rapport 
hauteur/épaisseur de lame. Plutôt que de fixer le premier ressort à un point fixe, il est aussi possible de disposer de 
moyens permettant un déplacement angulaire, de manière a pouvoir ajuster le couple de la source d'énergie, et ainsi la 
fréquence de sonnerie. 


[0013] Ainsi, l'un desdits ressorts peut être relié à une bague munie d'une denture et cooperant avec un cliquet par son 
extrémité extérieure, à un organe de liaison par son extrémité intérieure, et l’autre desdits ressorts peut être fixé audit 
organe de liaison par son extrémité intérieure et à la paroi d’un barillet par son extrémité extérieure, ledit barillet assurant 
la fonction de premier élément des moyens de liaison cinématique. 


[0014] De manière avantageuse, la source d'énergie se présente sous forme d'un module. 


[0015] L'invention concerne également une pièce dhorlogerie munie d'une sonnerie à répétition, comportant des mar- 
teaux et une source d'énergie telle que définie ci-dessus. De manière avantageuse, cette source d'énergie es’ disposée 
entre lesdits marteaux. 


Brève description des dessins 


[0016] L'invention sera mieux comprise à la lecture de la description qui va suivre donnée à titre d'exemple et faite en 
référence au dessin dans lequel: 


les fig. 1 et2 montrent en perspective une source d'énergie pour montre munie d'une sonnerie à répétition vue de 
dessus sur la fig. 1 et de dessous, une partie étant retirée sur la fig. 2; 


la fig. 3 illustre une vue en coupe une telle source d'énergie; et 


la fig. 4 représente, de maniére schématique, une partie de piéce d'horlogerie munie d'une source d'énergie 
telle qu'illustrée dans les fig. 1 à 3. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0017] La source d'énergie telle que représentée aux fig. 1 à 3 se présente sous forme d'un module 10 comprenant une 
platine 12, deux ponts 14 et 16, et un couvercle 18. La platine 12 et le couvercle 18 portent respectivement des paliers 
20 et 22. Un arbre 24 est engagé dans ces paliers. 


[0018] Les ponts 14 et 16 définissent un logement 26. Le couvercle 18 est muni d'une creusure 30 dans laquelle est 
disposée une bague 32. Cette derniére est munie à sa périphérie radiale d'une denture 32a dont la fonction sera précisée 
ultérieurement. 


[0019] L'arbre 24 présente, en certains endroits, une structure non cylindrique. Des bondes 34 et 36 sont engagées sur 
cet arbre 24, avec une découpe centrale de forme complémentaire à la structure de l'arbre 24, de telle sorte que ces 
bondes soient entrainées en rotation lorsque l'arbre 24 tourne. 


[0020] Des ressorts-lame 38 et 40 schématiquement représentés sont respectivement disposés dans le logement 26 et 
la creusure 30. Ils sont enroulés en spirale, tous les deux dans le méme sens, et fixés par leurs extrémités intérieures 
respectivement aux bondes 34 et 36 et par leurs extrémités extérieures respectivement à la paroi du pont 14 et à la paroi 
de la bague 32. De la sorte, si l'on fait tourner l'arbre 24, il entraine les ressorts 38 et 40 par leur partie intérieure et 
tend à les armer. 


[0021] Un cliquet 42 est positionné au moyen d'une vis 44 sur le pont 16. Ce cliquet est appliqué par un ressort 42a, en 
appui contre un plot 45 monté sur le pont 16, contre la denture 32a de la bague 32. Le cliquet 42 empéche la bague 32 
de tourner lorsque l'arbre 24 arme le ressort 38. Le cliquet 42 est maintenu en place entre le pont 16 et le couvercle 18. 


[0022] La fonction de ce cliquet 42 et de la denture 32a est de permettre un réglage de la vitesse de sonnerie, en faisant 
varier le couple exercé par les ressorts 38 et 40 sur l'arbre 24, par un pré-armage. 


[0023] Des moyens de liaison cinématique 46 sont disposés sur l'arbre 24, solidaires en rotation avec cet arbre 24. Ils sont 
destinés à coopérer avec des ráteaux de la sonnerie, pour entrainer, de maniére classique, les marteaux que comporte 
la piéce d'horlogerie, pour la sonnerie des heures, des quarts et des minutes. 


[0024] Pour réguler la vitesse de rotation, la piéce d'horlogerie comprend, de maniére bien connue, un volant d'inertie 
non représenté au dessin. A cet effet une roue à cliquet 48 est montée sur l'arbre 24, solidaire en rotation. Une roue de 
volant 50 est montée folle sur cet arbre 24, adjacente à la roue à cliquet 48. Elle porte un cliquet 52 en prise avec la roue à 
cliquet 48. Ainsi, lors de l'armage, la roue 50 reste fixe, du fait que le cliquet 52 saute sur les dents de la roue à cliquet 48, 
alors que, lorsque l'arbre tourne en sens inverse, durant l'entrainement des moyens de sonnerie, la roue à volant tourne, 
entrainant avec elle le volant de régulation de vitesse. 


[0025] L'armage des ressorts 38 et 40 est assuré, de maniére classique, par une targette solidaire de la boite de la piéce 
d'horlogerie, coopérant au moins médiatement avec un pignon 54 de crémaillére, solidaire en rotation avec l'arbre 24. 
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[0026] Ainsi, lorsque l'utilisateur de la pièce dhorlogerie souhaite écouter l'heure, il arme les ressorts 38 et 40 au moyen 
de la targette dont est munie la boite de montre, qui coopére avec le pignon 54. Durant cette opération, la roue de volant 50 
reste fixe, à cause du cliquet 52. Les ráteaux de la sonnerie se mettent en place, de telle sorte que lorsque la targette est 
láchée, les ressorts 38 et 40, gráce au couple qu'ils appliquent sur l'arbre 24, entrainent les moyens de liaison cinématique, 
lesquels coopérent avec les ráteaux pour mouvoir les marteaux qui frappent l'heure sur les timbres. 


[0027] Dans une variante qui n'a pas été représentée, mais qui est évidente pour l'homme du métier, les ressorts 38 et 40 
sont disposés en série. Dans ce cas, avantageusement, la source d'énergie comprend deux barillets, chacun comprenant 
un tambour et un ressort. Un arbre unique passe au travers des deux barillets. Cet arbre est muni de deux bondes, l'une 
dans chacun des barillets. Chacun des barillets sert de logement à un ressort-lame. L'armage du ressort se fait en agissant 
sur la périphérie d'un des tambours de barillet. Le ressort dont est muni ce barillet s’ arme en appliquant un couple sur 
l'arbre de barillet, qui se répercute sur le ressort du deuxiéme barillet. Ce deuxiéme ressort s'arme donc. Dans ce cas, 
les moyens de liaison sont solidaires du tambour du deuxiéme barillet plutót que de l'arbre, comme c'était le cas dans 
l'exemple illustré. 


[0028] Typiquement, une source d'énergie telle que décrite et représentée peut étre munie de deux ressorts 38 et 40 de 
dimensions identiques, ayant une longueur de 110 à 170 mm, une épaisseur de 0,08 à 0,10 mm et une hauteur de 0,70 à 
0,90 mm. Le diamétre du logement 26 et de l'intérieur de la bague 32 est de 5,00 à 5,50 mm. Un jeu de 0,05 à 0,10 mm 
est prévu entre les ressorts 38 et 40 et les parois planes de ponts 14 et 16, et du pont 16 et du couvercle 18. 


[0029] Une telle source d'énergie peut avantageusement étre utilisée dans un mouvement pour piéce d'horlogerie tel que 
schématiquement et partiellement représenté sur la fig. 4. On retrouve sur cette figure le module 10 tel que représenté 
sur les fig. 1 à 3. Ce module 10 est fixé sur une platine 62. Des marteaux 64 et 66 sont disposés de part et d'autre du 
module 10. Des timbres se présentant sous forme de fils, fixés à la platine dans une partie de celle-ci non visible au 
dessin, sont disposés de maniére à ce que chacun des marteaux 64 et 66 vient frapper l'un d'eux lorsqu'ils sont mus par 
les ressorts 38 et 40. Le fait de placer la source d'énergie que constitue le module 10 entre les marteaux 64 et 66 offre 
une disposition particulièrement avantageuse relativement à la place occupée dans le mouvement. Toutefois, pour obtenir 
une sonnerie de bonne qualité, il est nécessaire que les fils constituant les timbres soient aussi longs que possible. Il est 
donc nécessaire que le secteur occupé par le module soit aussi faible que possible, d'oü l'avantage de disposer de deux 
ressorts de barillets superposés. 


[0030] La source d'énergie selon l'invention peut, bien entendu, présenter de nombreuses variantes sans pour autant 
sortir du cadre de l'invention. Ainsi, la source d'énergie peut étre directement intégrée au mouvement plutót que de se 
présenter sous forme d'un module indépendant. La structure du báti peut étre réalisée de maniére trés différente, avec 
plus ou moins de piéces constitutives. Le palier 22 pourrait étre disposé sur le pont 16 et la bague 32 étre remplacée par 
un tambour de barillet monté volant sur l'arbre 24. Il serait ainsi possible de supprimer le couvercle 18. 


[0031] Ainsi, gráce aux caractéristiques que présente la source d'énergie selon l'invention, il est possible de réaliser une 
piéce d'horlogerie munie d'une sonnerie à répétition dans laquelle les coups frappés ont une fréquence variant peu, tout 
en occupant un volume relativement réduit. 


Revendications 


1. Source d'énergie d'un mécanisme de sonnerie à répétition d'une piéce d'horlogerie, ladite source comprenant un báti 
(12, 14, 16, 18), un organe élastique agencé pour engendrer un couple, des moyens d'armage (24, 54) dudit organe 
élastique et des moyens de liaison cinématique (46) pour appliquer ledit couple à des organes du mécanisme de 
sonnerie permettant d'assurer une sonnerie, caractérisée en ce que l'organe élastique comporte deux ressorts (38, 
40) enroulés en spirales concentriques, superposés et agencés pour appliquer ledit couple aux moyens de liaison 
cinématique (46). 


2. Source d'énergie selon la revendication 1, caractérisée en ce que lesdits ressorts (38, 40) sont reliés l'un à l'autre 
en paralléle. 


3. Source d'énergie selon la revendication 2, caractérisée en ce que le báti (12, 14, 16, 18) est muni de logements, l'un 
desdits logements (26) étant agencé pour recevoir l'un des dits ressorts (38) et le fixer à l'une de ses parois. 


4. Source d'énergie selon la revendication 3, caractérisée en ce qu'elle comporte, en outre, une bague (32) munie d'une 
denture (32a) et destinée à recevoir l'autre desdits ressorts (40), et en ce qu'elle comporte, en outre un dispositif 
d'encliquetage (42, 42a) agencé pour coopérer avec ladite denture (32a) et permettant un réglage de l'armage de 
l'autre (40) desdits ressorts (38, 40). 


Source d'énergie selon la revendication 1, caractérisée en ce que lesdits ressorts sont reliés l'un à l'autre en série. 


6. Source d'énergie selon la revendication 5, caractérisée en ce que l'un desdits ressorts est relié à un point fixe du báti 
par son extrémité extérieure, à un organe de liaison par son extrémité intérieure, et l'autre desdits ressorts est fixé 
audit organe de liaison par son extrémité intérieure et à la paroi d'un barillet par son extrémité extérieure, ledit barillet 
assurant la fonction de premier élément des moyens de liaison cinématique. 
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Source d'énergie selon la revendication 5, caractérisée en ce que l'un desdits ressorts est relié à une bague munie 
d'une denture et coopérant avec un cliquet par son extrémité extérieure, à un organe de liaison par son extrémité 
intérieure, et l'autre desdits ressorts est fixé audit organe de liaison par son extrémité intérieure et à la paroi d'un barillet 
par son extrémité extérieure, ledit barillet assurant la fonction de premier élément des moyens de liaison cinématique. 
Source d'énergie selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisée en ce qu'elle se présente sous forme d'un module 
(10). 


Piéce d'horlogerie munie d'une sonnerie à répétition, comportant des marteaux (64, 66) et une source d'énergie selon 
l'une des revendications 1 à 8, caractérisée en ce que ladite source d'énergie est disposée entre lesdits marteaux 
(64, 66). 
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(54) Affichage pour piece d'horlogerie comportant un mécanisme à répétition minute. 


(57) Piéce d'horlogerie (1), comportant un mouvement et un mé- 
canisme à répétition minute apte à étre déclenché sur demande, 
le mécanisme à répétition minute comprenant un organe so- 
nore destiné à générer des signaux acoustiques pour indiquer 
les heures, les quarts et les minutes en relation avec le temps 
courant fourni par le mouvement, lorsque le mécanisme à ré- 
pétition minute est déclenché; caractérisé en ce que ledit mé- 
canisme à répétition comporte également un premier module 
d'affichage disposé du côté d'une première face (2) de la pièce 
d'horlogerie (1), le premier module d'affichage comprenant une 
aiguille des heures (10) et une aiguille des minutes (30); et en 
ce que le mécanisme à répétition minute étant agencé de ma- 
niére à agir, lorsque activé, sur ledit premier module d'affichage 
de sorte à faire effectuer des sauts consécutifs aux aiguilles 
(10, 20, 30) à partir d'une position initiale, le nombre de sauts 
correspondant auxdits signaux acoustiques, de sorte à indiquer 
les heures et les quarts et/ou les minutes, respectivement. La 
piece d'horlogerie comportant le premier module d'affichage de 
l'invention offre un effet esthétique plus original que les réalisa- 
tions proposées à ce jour. 1 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne une piece dhorlogerie comportant un mécanisme à répétition minute pour sonner 
les heures, quarts d'heure et les minutes, ainsi qu'un mécanisme d'affichage des indications des heures, quarts d'heure 
et minutes par l'intermédiaire d'un affichage de type sautant. 


Etat de la technique 


[0002] Les piéces d'horlogerie à répétition minute du type susmentionné sont connues depuis longtemps. Le mécanisme 
à répétition minute permet d'indiquer, sur demande, l'heure courante à la minute prés, au moyen de coups frappés par 
deux marteaux sur deux timbres différents. Ils peuvent aussi permettre de sonner au passage les heures et les quarts. Les 
marteaux sont actionnés par des levées qui sont soulevées par un mécanisme de sonnerie. Celui-ci comprend une piéce 
des heures, une des quarts et une des minutes, dotées respectivement de douze, trois et quatorze dents pour sonner 
les heures, les quarts et les minutes. 


[0003] Le mécanisme à répétition minute peut se déclencher par l'intermédiaire d'un verrou ou d'un poussoir situé sur le 
cóté de la boite. Lors du déclenchement, la répétition va «lire» l'heure par l'intermédiaire de palpeur sur des cames, ce 
qui permettra à deux marteaux de sonner sur des ressorts timbres les heures, les quarts et les minutes. Dans un exemple 
de mécanisme à répétition minute, un ráteau des heures entraine une extrémité du ressort moteur par une crémaillére en 
prise avec un pignon solidaire de l'extrémité du ressort moteur. Ce pignon est solidaire d'un rochet des heures en prise 
avec la levée de sonnerie des heures. La sonnerie des quarts est commandée par deux dentures solidaires de la piéce des 
quarts, et la sonnerie des minutes est commandée par une denture à rochet solidaire de la piéce des minutes, entrainée 
par la piéce des quarts. On trouvera d'autres détails sur ce genre de mécanisme, notamment sur la force motrice de la 
répétition ou sur le déclenchement de la sonnerie, dans le livre «Théorie de l'horlogerie» de Reymondin et al., Fédération 
des Ecoles Techniques, 1998, ISBN 2-940 025-10-X, pages 219 à 224. 


[0004] Toutefois, les signaux sonores émis par les ressorts timbres ne sont pas toujours facilement audibles et ne sont 
pas nécessairement le plus appropriés lorsque le porteur de la piéce d'horlogerie souhaite consulter l'heure à la demande. 


Bref résumé de l'invention 


[0005] La présente divulgation concerne une piéce d'horlogerie comportant un mécanisme à répétition minute exempt 
des limitations de l'état de la technique. 


[0006] Selon les modes de réalisation, une piece d'horlogerie comporte un mouvement et un mécanisme à répétition 
minute apte à étre déclenché sur demande, le mécanisme à répétition minute comprenant un organe sonore destiné à 
générer des signaux acoustiques pour indiquer les heures, les quarts et les minutes en relation avec le temps courant 
fourni par le mouvement, lorsque le mécanisme à répétition minute est déclenché; caractérisé en ce que ledit mécanisme à 
répétition comporte également un premier module d'affichage disposé du cóté d'une premiére face de la piéce d'horlogerie, 
le premier module d'affichage comprenant une aiguille des heures et une aiguille des minutes; et en ce que le mécanisme 
à répétition minute étant agencé de maniére à agir, lorsque activé, sur ledit premier module d'affichage de sorte à faire 
effectuer des sauts consécutifs aux aiguilles à partir d'une position initiale, le nombre de sauts correspondant auxdits 
signaux acoustiques, de sorte à indiquer les heures et les quarts et/ou les minutes, respectivement. 


[0007] Dans un mode de réalisation, ledit premier module d'affichage comprend également une aiguille des quarts rétro- 
grade pouvant effectuer des sauts dont le nombre correspond auxdits signaux acoustiques pour indiquer les quarts. 


[0008] Dans un autre mode de réalisation, l'aiguille des heures des quarts et des minutes sont des aiguilles rétrogrades. 


[0009] Encore dans un autre mode de réalisation, la piéce d'horlogerie comporte un deuxiéme module d'affichage disposé 
du côté d'une deuxième face, opposée à la première face, le deuxième mécanisme d'affichage étant destiné à afficher 
l'heure du jour en continu. 


[0010] Dans une variante, la piéce d'horlogerie comporte également un couvercle associé à une carrure de la piéce 
d'horlogerie par l'intermédiaire d'une articulation, de maniére à pouvoir couvrir ou découvrir l'une ou l'autre des faces de 
la piéce. 


[0011] [0011] Cette solution présente notamment l'avantage par rapport à l'art antérieur d'offrir une lecture plus aisée de 
l'heure а la demande. La pièce d'horlogerie comportant le premier module d'affichage de l'invention offre également un 
effet esthétique plus original que les réalisations proposées à ce jour. 


Bréve description des figures 


[0012] Des exemples de mise en œuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 
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la fig. 1 est une vue d'une première face d'une pièce d'horlogerie montrant un premier module d’affichage selon 
un mode de réalisation; 


la fig. 2 illustre une vue d’une deuxième face de la pièce d'horlogerie, opposée à la première, montrant un 
deuxième module d'affichage selon un mode de réalisation; 


la fig. 3 illustre un exemple de fonctionnement du premier module d'affichage 5 dans un mode de réalisation; et 


la fig. 4 montre une vue de côté de la pièce d'horlogerie comportant un couvercle selon un mode de réalisation. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0013] Les fig. 1 et 2 montrent une piéce d'horlogerie 1 comportant un mouvement (non représenté) et un mécanisme 
à répétition minute (également non représenté) selon un mode de réalisation. Le mécanisme à répétition minute com- 
prend un organe sonore (non représenté) destiné à d'indiquer l'heure courante à la minute prés, en générant des signaux 
acoustiques, par exemple, au moyen de coups frappés par deux marteaux sur deux timbres différents. Le mécanisme 
à répétition minute peut se déclencher par l'intermédiaire d'un verrou ou d'un poussoir (non représentés) typiquement 
placé situé sur le cóté d'une carrure 7 de la piece d'horlogerie 1. La couronne de remontoir 4 peut étre utilisée à cette 
fin. Lors du déclenchement, le mécanisme à répétition minute va lire l'heure courante par l'intermédiaire de palpeur sur 
des cames (non représentés). 


[0014] Dans un mode de réalisation montré à la fig. 1, le mécanisme à répétition minute comprend également un premier 
module d'affichage, disposé du cóté d'une premiére face 2 de la piece d'horlogerie 1 et comportant une aiguille des 
heures 10, une aiguille des quarts 20 et une aiguille des minutes 30. Dans l'exemple de la fig. 1, les aiguilles 10, 20, 30 
sont rétrogrades. Plus particuliérement, l'aiguille des heures 10 peut se déplacer dans un premier secteur 11 comportant 
des graduations de «0» à «12», l'aiguille des quarts 20 peut se déplacer dans un deuxième secteur 21 comportant les 
graduations «О», «15», «30» et «45», et l'aiguille des minutes 30 peut se déplacer dans un troisième secteur 31 comportant 
les graduations de «0» à «14». Les premier et troisième secteurs 11, 31 s'étendant chacune sur environ 75? tandis que le 
deuxiéme secteur 21 s'étend sur environ 30? de sorte à ce que ['espacement des graduations des heures, quarts et minutes 
12, 22, 32 soit suffisante, permettant en une bonne précision de lecture. Les graduations 12, 22, 32 sont incrémentales 
et progressent dans le sens horairo. 


[0015] Les aiguilles des heures, quarts et minutes 10, 20, 30 sont montées sur des axes de rotation distincts, c'est-à-dire, 
disposés à différents endroits sur un cadran de la première face 2, et plus particulièrement dans l'exemple de la fig. 1, 
à environ 9h, 12h et 3h, respectivement. Dans cette configuration, les secteurs 11, 21, 31 occupent essentiellement la 
moitié supérieure du cadran. L'autre moitié étant disponible pour laisser apparaitre une partie du mouvement, tel qu'un 
balancier 60 dans l'exemple de la fig. 1. 


[0016] Dans un autre mode de réalisation illustré à la fig. 2, la piece d'horlogerie 1 comporte également un deuxiéme 
module d'affichage comprenant un affichage à aiguille conventionnel 6 destiné à afficher l'heure du jour en continu. Le 
deuxième module d'affichage est disposé du côté d'une deuxième face 3 de la pièce d'horlogerie 1, opposée à la première 
face 2. Dans l'exemple de la fig. 2, l'affichage à aiguille 6 est disposé dans la partie supérieure du cadran permettant de 
laisser apparaitre le balancier 60. Le deuxiéme module d'affichage peut également comporter un affichage de réserve de 
marche 5 ou tout autre type d'affichage usuel dans les piéces d'horlogeries. 


[0017] Lors du déclenchement du mécanisme à répétition minute, les aiguilles des heures, des quarts et des minutes 10, 
20, 30 effectuent des sauts dans le sens horaire, le nombre de sauts correspondant aux signaux acoustiques émis par 
l'organe sonore. Le premier module d'affichage permet donc de visualiser l'heure courante en plus d'entendre les signaux 
acoustiques émis par l'organe sonore. 


[0018] La fig. 3 illustre un exemple de fonctionnement du premier module d'affichage pour l'heure courante, dans un mode 
de réalisation. Lors du déclanchement du mécanisme à répétition minutes, l'organe sonore indique l'heure courante à la 
minute près, soit deux heures seize minutes dans l'exemple de la fig. 3. Par exemple, en (a), l'organe sonore sonne deux 
coups sur un des timbres pour indiquer deux heures, et l'aiguille des heures 10 effectue deux sauts à partir d'une position 
initiale marquée zéro pour se positionner sur la deuxiéme graduation des heures 12. En (b), l'organe sonore sonne un coup 
sur chacun des timbres de sorte à sonner une séquence de deux notes représentant le premier quart d'heure. L'aiguille 
des quarts 20 effectue un saut de la position initiale marquée zéro à la première graduation des quarts 22. Finalement 
en (c), l'organe sonore sonne un coup sur l'autre timbre pour sonner une minute et l'aiguille des minutes 30 effectuent un 
saut de la position initiale marquée zéro à la premiére graduation des minutes 32. 


[0019] De facon préférée, les aiguilles 10, 20, 30 effectuent leurs sauts simultanément avec le signal acoustique corres- 
pondant. Par exemple, l'aiguille des heures et des minutes 10, 30 effectuent un saut à tous les coups sonnées pour les 
heures et les minutes, respectivement. L'aiguille des quart 20 effectue un saut dés la premiére note du signal sonore 
de chaque quart correspondant, selon que la séquence sonore indique le premier, deuxiéme ou troisiéme quart d'heure. 
Les aiguilles 10, 20, 30 retournent ensuite automatiquement à leur position initiale aprés une période de temps allant 
typiquement de quelques secondes à une minute, période permettant une lecture de l'heure courante suffisamment aisée. 
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[0020] On comprendra que d'autres configurations du premier module d'affichage sont également possibles sans sortir du 
cadre dela présente invention. Parexemple, les aiguilles 10, 20, 30 du premier module d'affichage peuvent être montée sur 
des axes de rotation concentriques, possiblement au centre du cadran, les graduations des premier, deuxième et troisième 
secteurs 11, 21, 81 étant disposés de façon similaire à la configuration de la figure 1 ou réparties autour du cadran. 


[0021] Dans un autre mode de réalisation non représenté, le premier module d'affichage ne comprend que l'aiguille des 
heures 10 et l'aiguille des minutes 30, ces dernières étant également utilisées pour l'affichage de l'heure du jour en continu. 
Dans cette configuration, lors du déclanchement du mécanisme à répétition minutes, l'aiguille des heures et des minutes 
10, 30 peuvent se déplacer à partir d'une position initiale disposée, par exemple, à 12h. 


[0022] La fig. 4 montre une vue de cóté de la piéce d'horlogerie 1 selon un mode de réalisation. Comme visible sur la fig. 4, 
la pièce d'horlogerie 1 comporte un couvercle 50 associé à la carrure 7 de la pièce d'horlogerie 1 par l'intermédiaire d'une 
articulation 51. L'articulation 51 est arrangée de maniére à ce que le couvercle 50 puisse venir se rabattre et recouvrir la 
premiére face 2 ou la deuxiéme face 3 de la piéce d'horlogerie 1. Un tel arrangement du couvercle 50 et de l'articulation 51 
est particulièrement avantageux, par exemple, lorsque la pièce d'horlogerie 1 comprend le premier et deuxième module 
d'affichage du cóté de la premiére et deuxiéme face 2, 3, respectivement. En effet, dans une telle configuration, l'utilisateur 
de la piéce d'horlogerie 1 peut souhaiter découvrir l'une des faces 2, 3 pour pouvoir y lire l'information fournie par le premier 
ou deuxiéme module d'affichage, tout en protégeant l'autre face 3, 2 par le couvercle 50. 


[0023] Plus particuliérement, l'articulation 51 permet au couvercle 50 de pivoter d'au moins 180? autour de son axe de 
symétrie, représenté par la ligne A-A' dans la fig. 4. Elle permet également au couvercle 50 de pivoter autour d'un axe X 
orienté dans le plan de la pièce d'horlogerie 1 et perpendiculairement à l'axe de symétrie A-A’, d'au moins 180° également. 
Dans cette configuration, le couvercle 50 étant rabattu sur l'une des faces 2, 3 peut étre soulevé par une extrémité 56, 
pivoté autour de l'axe X, retourné sur lui-méme autour de l'axe A-A, et enfin de nouveau rabattu sur l'autre face 3, 2. 


[0024] Dans un mode de réalisation non représenté, l'articulation 51 est formée d'un croisillon qui est monté mobile en 
rotation sur un arbre selon l'axe A-A' sur la carrure 7. Le couvercle 50, de son cóté, est monté pivotant sur le croisillon 
autour de l'axe X autour duquel le couvercle 50 est libre de se mouvoir. Deux cornes solidaires du couvercle 50 enserrent le 
croisillon permettant à un arbre de traverser les cornes et le croisillon et assurer la rotation du couvercle 50. Bien entendu, 
tout autre type de dispositif d'articulation pourrait être disposé entre la carrure 7 et le couvercle 50, par exemple, celui 
faisant usage d'une rotule sphérique. 


[0025] Dans l'exemple de la fig. 4, l'articulation 51 est disposée à 6 heures. Le couvercle 50 peut étre maintenu en position 
fermée par un cran à ressort, par exemple en position 12 heures, de dernier pouvant étre actionné par un bouton de 
la même manière que dans les montres habituelles dites montre de poche ou à savonnette. D'autres dispositions de 
l'articulation 51 et du cran à ressort sont néanmoins possibles. 


Numéros de référence employés sur les figures 
[0026] 
1  piéce d'horlogerie 


2  premiére face de la piéce d'horlogerie 
3 deuxième face de la pièce d'horlogerie 
4 couronne de remontoir 

5 affichage de réserve de marche 

6 affichage à aiguille conventionnel 

7 carrure 

10 aiguille des heures 

11 premier secteur 

12 graduation des heures 

20 aiguille des quarts 

21 deuxième secteur 

22 graduation des quarts 


30 aiguille des minutes 


31 
32 
50 
51 
56 
60 
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troisieme secteur 
graduation des minutes 
couvercle 

articulation 

extrémité du couvercle 


balancier 


Revendications 


1. 


10. 


Pièce d'horlogerie (1) comportant un mouvement et un mécanisme à répétition minute apte à être déclenché sur 
demande, le mécanisme à répétition minute comprenant un organe sonore destiné à générer des signaux acoustiques 
pour indiquer les heures, les quarts et les minutes en relation avec le temps courant fourni par le mouvement, lorsque 
le mécanisme à répétition minute est déclenché; 

caractérisé en ce que ledit mécanisme à répétition comporte également un premier module d'affichage disposé du 
côté d'une première face (2) de la pièce d'horlogerie (1), le premier module d'affichage comprenant une aiguille des 
heures (10) et une aiguille des minutes (30); 

et en се que le mécanisme à répétition minute étant agencé de manière à agir, lorsque activé, sur ledit premier module 
d'affichage de sorte à faire effectuer des sauts consécutifs aux aiguilles (10, 20, 30) à partir d'une position initiale, 
le nombre de sauts correspondant auxdits signaux acoustiques, de sorte à indiquer les heures et les quarts et/ou 
les minutes, respectivement. 


La pièce dhorlogerie (1) selon la revendication 1, dans laquelle ledit premier module d'affichage comprend égale- 
ment une aiguille des quarts (20) rétrograde pouvant effectuer des sauts dont le nombre correspond auxdits signaux 
acoustiques pour indiquer les quarts. 


La pièce d’horlogerie (1) selon les revendications 1 ou 2, dans laquelle l'aiguille des heures des quarts et des minutes 
(10, 20, 30) sont des aiguilles rétrogrades. 


La pièce d'horlogerie (1) selon les revendications 2 ou 3, dans laquelle les aiguilles des heures, des quarts et des 
minutes (10, 20, 30) sont montées sur des axes de rotation concentriques. 


La pièce d'horlogerie (1) selon les revendications 2 ou 3, dans laquelle les aiguilles des heures, des quarts et des 
minutes (10, 20, 30) sont montées sur des axes de rotation distincts. 


La pièce d'horlogerie (1) selon les revendications 4 ou 5, dans laquelle les aiguilles des heures, des quarts et des 
minutes (10, 20, 30) se déplacent le long d'une graduation des heures, des quarts et des minutes (12, 22, 32), 
respectivement, lesdites graduations (12, 22, 32) étant incrémentales et progressant dans le sens horaire. 


La pièce d’horlogerie (1) selon l’une des revendications de 1 à 6, dans laquelle le mécanisme à répétition minute est 
agencé de manière à faire revenir les aiguilles (10, 20, 80) à leur position initiale après qu'elles ont effectué lesdits 
sauts. 


La pièce d'horlogerie (1) selon l’une des revendications de 1 à 7, comportant également un deuxième module 
d'affichage disposé du côté d'une deuxième face (3) de la pièce dhorlogerie (1), opposée à la première face, le 
deuxième mécanisme d'affichage étant destiné à afficher l'heure du jour en continu. 

La pièce d'horlogerie (1) selon la revendication 8, comportant en outre un couvercle (50) associé à une carrure (7) 


de la pièce dhorlogerie (1) par l'intermédiaire d'une articulation (51), de manière à pouvoir couvrir ou découvrir l'une 
ou l’autre des faces (2, 8) de la pièce (1). 


La pièce d'horlogerie (1) selon la revendication 9, dans laquelle articulation (51) permet au couvercle (50) de pivoter 
autour de son axe de symétrie et dans le plan des faces (2, 3), perpendiculaire à l'axe de symétrie. 
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Fig. 2 
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(54) Pièce d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie. 


(57) L'invention concerne une pièce d horlogerie comportant un 
mécanisme de sonnerie (1) comprenant une pièce des heures 
(2), une pièce des quarts (4), et une pièce des minutes (6), les- 
dites pièces des heures (2), des quarts (4) et des minutes (6) 
étant montées pivotantes autour d'un même axe (3), la pièce 
des quarts (4) et la pièce des minutes (6) étant reliées ciné- 
matiquement au moyen d'un premier organe d'entraînement co- 
opérant avec une première denture d'entrainement (34). Selon 
l'invention, l'une de la pièce des heures (2) et de la pièce 
des quarts (4) comprend une deuxième denture d'entrainement 
(21) et l’autre de la pièce des heures (2) et de la pièce des 
quarts (4) comprend un deuxième organe d'entrainement agen- 
cé pour être capable de coopérer avec ladite deuxième den- 
ture d'entrainement (21) et relier cinématiquement la pièce des 
heures (2) et la pièce des quarts (4), en supprimant les temps 
morts entre la sonnerie des heures et celle des quarts, ou entre 
celle des heures et celle des minutes lorsqu'il n’y a pas de quart 
à sonner. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie. Elle concerne, plus particulièrement une pièce 
dhorlogerie, en particulier une pièce d’horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie comprenant un rouage de son- 
nerie, au moins deux marteaux de sonnerie présentant des timbres différents, une levée des heures et une première levée 
des quarts pour actionner l’un des marteaux, une levée des minutes et une seconde levée des quarts pour actionner 
l'autre marteau, une pièce des heures comprenant un secteur denté agencé pour coopérer avec le rouage de sonnerie, 
un râteau des heures agencé pour actionner la levée des heures et un palpeur des heures agencé pour coopérer avec 
une came des heures, une pièce des quarts comprenant un, râteau des quarts présentant une première denture agencée 
pour actionner la première levée des quarts et une seconde denture agencée pour actionner la seconde levée des quarts, 
et un palpeur des quarts agencé pour coopérer avec une came des quarts, et une pièce des minutes comprenant un 
râteau des minutes agencé pour actionner la levée des minutes et un palpeur des minutes agencé pour coopérer avec 
une came des minutes, lesdites pièces des heures, quarts et minutes étant - montées pivotantes autour d’un même axe, 
la pièce des quarts et la pièce des minutes étant reliées cinématiquement au moyen d'un premier organe d'entrainement 
coopérant avec une première denture. 


Etat de la technique 


[0002] De telles pièces d'horlogerie sont connues depuis longtemps, en particulier dans le domaine des montres dites 
compliquées telles que les montres à répétition ou les montres à grande sonnerie. Ces montres possèdent des méca- 
nismes plus ou moins complexes de sonnerie ayant pour but de sonner à la demande ou automatiquement à des inter- 
valles de temps réguliers. 


[0003] Une telle pièce est par exemple décrite dans la demande EP 1 760 553. Dans ce document, la pièce d'horlogerie 
comprend une pièce des heures, une pièce des quarts et une pièce des minutes comprenant respectivement un râteau 
et un palpeur solidaires entre eux. Lesdites pièces sont montées pivotantes autour d'un même axe. L'entrainement de la 
pièce des quarts par la pièce des heures se fait au moyen d’une cheville prévue sur la pièce des heures, en prise avec 
une ouverture prévue sur la pièce des quarts. 


[0004] Lors du fonctionnement de la sonnerie, les positions initiales respectives de la cheville et de l'ouverture varient en 
fonction de la position de la piéce des heures et de la piéce des quarts, respectivement, dépendant de l'heure courante. 
En conséquence, le temps nécessaire pour que la cheville de la piéce des heures vienne en contact avec l'ouverture de 
la piéce des quarts varie. C'est pourquoi il peut exister un temps mort de durée variable entre la sonnerie des heures et 
celle des quarts, ou entre celle des heures et celle des minutes lorsqu'il n'y a pas de quart à sonner. 


[0005] Par ailleurs, les mécanismes d'entrainement de sonnerie sont généralement complexes et prévoient une super- 
position de différents éléments permettant la préparation à la sonnerie puis la sonnerie en coopération avec le rouage 
de sonnerie. 


[0006] Un but de la présente invention est donc de pallier ces inconvénients, en proposant une piéce d'horlogerie à 
sonnerie permettant de supprimer les temps morts entre la sonnerie des heures et celle des quarts, ou entre celle des 
heures et celle des minutes lorsqu'il n'y a pas de quart à sonner. 


[0007] Un autre but est de proposer une piéce permettant d'utiliser un mécanisme d'entrainement de sonnerie simplifié. 


Divulgation de l'invention 


[0008] A cet effet, et conformément à la présente invention, il est proposé une piéce d'horlogerie comportant un méca- 
nisme de sonnerie comprenant un rouage de sonnerie, au moins deux marteaux de sonnerie présentant des timbres dif- 
férents, une levée des heures et une premiére levée des quarts pour actionner l'un des marteaux, une levée des minutes 
et une seconde levée des quarts pour actionner l'autre marteau, une piéce des heures comprenant un. secteur denté 
agencé pour coopérer avec le rouage de sonnerie, un ráteau des heures agencé pour actionner la levée des heures et un 
palpeur des heures agencé pour coopérer avec une came des heures, une piéce des quarts comprenant un ráteau des 
quarts présentant une premiére denture agencée pour actionner la premiére levée des quarts et une seconde denture 
agencée pour actionner la seconde levée des quarts, et un palpeur des quarts agencé pour coopérer avec une came 
des quarts, et une piéce des minutes comprenant un ráteau des minutes agencé pour actionner la levée des minutes et 
un palpeur des minutes agencé pour coopérer avec une came des minutes, lesdites piéces des heures, des quarts et 
des minutes étant montées pivotantes autour d'un méme axe, la piéce des quarts et la piéce des minutes étant reliées 
cinématiquement au moyen d'un premier organe d'entrainement coopérant avec une premiére denture d'entrainement. 
Selon l'invention, l'une de la pièce des heures et de la pièce des quarts comprend une deuxième denture d'entrainement 
et l'autre de la piéce des heures et de la piéce des quarts comprend un deuxiéme organe d'entrainement agencé pour 
étre capable de coopérer directement avec ladite deuxiéme denture d'entrainement et relier cinématiquement la piéce de 
heures et la piéce des quarts, en supprimant les temps morts entre la sonnerie des heures et celle des quarts, ou entre 
celle des heures et celle des minutes lorsqu'il n'y a pas de quart à sonner. 
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[0009] D'une maniere avantageuse, le premier organe dentrainementpeut comprendre un premier crochet monté pivotant 
sur la pièce des quarts, la première denture d'entrainement étant prévue sur la pièce des minutes en regard dudit premier 
crochet. De préférence, il est prévu une premiére butée montée fixe sur le báti de ladite piéce, le premier crochet étant 
agencé pour coopérer avec ladite première butée de manière à pivoter pour coopérer avec l’une des dents de ladite 
première denture en fonction de la position de la pièce des minutes. 


[0010] D'une manière avantageuse, le deuxième organe dentrainement peut comprendre un deuxième crochet monté 
pivotant sur la pièce des heures, la deuxième denture d’entrainement étant prévue sur la pièce des quarts en regard dudit 
deuxième crochet. De préférence, il est prévu une deuxième butée montée fixe sur le bâti de ladite pièce, le deuxième 
crochet étant agencé pour coopérer avec ladite deuxième butée de manière à pivoter pour coopérer avec l’une des dents 
de ladite deuxième denture en fonction de la position de la pièce des quarts et supprimer les temps morts. 


[0011] Avantageusement, le rouage de sonnerie peut comprendre un mobile d'entrainement de sonnerie comprenant, 
agencés de manière coaxiale, une roue de sonnerie coopérant avec une source d'énergie, un premier pignon libre en 
rotation coopérant avec la pièce des heures, et un système d'embrayage agencé pour évoluer entre une position embrayée 
selon laquelle ladite roue de sonnerie est reliée cinématiquement audit premier pignon pour permettre la sonnerie et 
une position débrayée selon laquelle ledit premier pignon est déconnecté de ladite roue de sonnerie pour permettre la 
préparation à la sonnerie. 


[0012] De préférence, le système d'embrayage peut comprendre un plateau solidaire de la roue de sonnerie, un cliquet 
porté par ledit plateau, ledit cliquet comprenant une première extrémité montée pivotante sur ledit plateau et une seconde 
extrémité libre présentant un bec, et un second pignon monté libre en rotation, agencé pour pouvoir coopérer avec le bec 
du cliquet et solidaire du premier pignon, ledit cliquet étant agencé pour se déplacer entre la position embrayée selon 
laquelle le bec coopère avec ledit second pignon, lesdits premier et second pignons étant entraînés en rotation par la roue 
de sonnerie, et la position débrayée selon laquelle le bec du cliquet est dégagé dudit second pignon, lesdits premier et 
second pignons étant alors libres en rotation par rapport à la roue de sonnerie. 


[0013] De préférence, le cliquet peut porter une goupille coopérant avec un rochet de détente monté libre en rotation 
coaxialement à la roue de sonnerie et commandé par un organe de commande, une partie du cliquet entre la goupille et 
le bec étant agencee de manière excentree par rapport à l'axe du mobile d'entrainement de sonnerie. 


[0014] D'une manière avantageuse, pour atteindre la position débrayée, ledit rochet de détente est agencé pour être 
entraîné par son organe de commande, et pour déplacer la seconde extrémité du cliquet par l'entraînement de la goupille 
de sorte que le bec du cliquet se dégage du second pignon. Pour atteindre la position embrayée, ledit rochet de détente 
est agencé pour être bloqué par ledit organe de commande, de manière à retenir la goupille, et la roue de sonnerie est 
agencée pour être entraînée en rotation et emmener avec elle le plateau et la première extrémité du cliquet de sorte que 
ledit cliquet bascule en ramenant son bec en coopération avec le second pignon. 


Brève description des dessins 


[0015] D’autres caractéristiques de la présente invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la description qui va 
suivre, faite en référence aux dessins annexés, dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue, côté pont, des trois pièces des heures, des quarts et des minutes selon l'invention, prêtes a 


sonner, 

la fig. 2 est une vue, côté cadran, des pièces des heures et des quarts selon l'invention, prêtes à sonner, 

la fig. 3 est une vue, côté pont, des pièces des heures et des quarts selon l'invention, en position avant et après la 
sonnerie, 

la fig. 4 est une vue, côté pont, des pièces des quarts et des minutes selon l'invention, avant et aprés sonnerie, 

la fig. 5 est une vue en perspective du mobile d'entrainement de sonnerie selon l'invention, le systeme 
d'embrayage étant en position embrayée, 

la fig. 6 est une vue en coupe de la fig. 5, et 

la fig. 7 est une vue en perspective d'une partie du mobile d'entrainement de sonnerie de la fig. 5, le système 


d'embrayage étant en position débrayée. Modes de réalisation de l'invention. 


[0016] Les figures ne présentent que les parties du mécanisme de sonnerie indispensables à la compréhension de 
l'invention. Dans un but de clarification, les éléments courants connus de l'homme du métier n'ont pas été portés aux 
dessins. 


[0017] En référence à la fig. 1, il est représenté un mécanisme de sonnerie 1 utilisé dans une piéce d'horlogerie selon 
l'invention. 
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[0018] Le mécanisme comprend une piéce des heures 2, une piece des quarts 4 et une piece des minutes 6, qui sont, 
de maniére connue, destinées á coopérer avec une levée des heures 7a et une premiére levée des quarts 7b, montées 
sur le méme axe, pour actionner un premier marteau et avec une levée des minutes 8a et une seconde levée des quarts 
8b, montées sur le méme axe, pour actionner un second marteau présentant un timbre différent du premier marteau. 


[0019] En référence plus particulièrement aux fig. 1 à 3, la pièce des heures 2 présente la forme générale d'un arc de 
cercle et est montée pivotante autour d'un axe 3 passant par le centre de ce cercle. Elle comporte un espace intérieur 
ouvert, présentant le long d'un de ses rebords, un secteur denté 9 circulaire, concentrique à la pièce des heures 2, et 
agencé pour coopérer avec un pignon 10 du mobile d'entrainement de sonnerie, comme cela sera décrit ci-après. La pièce 
des heures 2 comprend également, sur son rebord extérieur, un râteau des heures 11 agencé pour actionner la levée des 
heures 7a, et du côté opposé, un palpeur des heures 12 agencé pour coopérer avec une came des heures 13, portée par 
une étoile 14, et entraînée classiquement par un mouvement de base non représenté, afin de prendre une information 
relative au temps courant. Le palpeur des heures 12 peut être d'une seule pièce avec la pièce des heures 2 ou être un 
élément rapporté monté solidairement à ladite pièce des heures 2. Ces éléments sont connus de l'homme du métier et 
ne nécessitent pas de description détaillée. 


[0020] La pièce des quarts 4 présente la forme générale d’un arc de cercle, concentrique à l’arc de cercle de la pièce 
des heures 2, et est montée pivotante autour de l'axe 3. Elle comporte un premier espace intérieur ouvert circulaire, 
concentrique, permettant le passage de l’axe 15 du mobile d’entrainement de sonnerie. La pièce des quarts 4, comprend 
sur son rebord extérieur, d'une manière connue, un râteau des quarts présentant une première denture 16a, de trois 
dents, agencée pour actionner la première levée des quarts 7b et une seconde denture 16b, de trois dents, agencée 
pour actionner la seconde levée des quarts 8b, afin de sonner les quarts sur deux timbres. Du côté opposé au râteau, 
la pièce des quarts 4 comprend un palpeur des quarts 17 agencé pour coopérer avec une came des quarts 5, entraînée 
classiquement par un mouvement de base non représenté, afin de prendre une information relative au temps courant. 
Le palpeur des quarts 17 peut être d’une seule pièce avec la pièce des quarts 4 ou être un élément rapporté monté 
solidairement à ladite pièce des quarts 4. Un ressort non représenté est agencé de manière à exercer sur la pièce des 
quarts 4 une force tendant à amener le palpeur des quarts 17 au contact de la came des quarts 5. Ces éléments sont 
connus de l’homme du métier et ne nécessitent pas de description détaillée. 


[0021] Conformément à l'invention, la pièce des heures 2 et la pièce des quarts 4 sont reliées cinématiquement au moyen 
d'un organe d'entrainement coopérant avec une denture d'entrainement, ledit organe d'entrainement et ladite denture 
d'entrainement étant agencés pour supprimer les temps morts entre la sonnerie des heures et celle des quarts, ou entre 
celle des heures et celle des minutes lorsqu'il n'y a pas de quart à sonner. 


[0022] Plus précisément, la pièce des heures 2 comprend, sur le rebord de son espace intérieur ouvert, opposé au rebord 
portant le secteur denté, un crochet 18 monté pivotant autour d’un axe 19 et son ressort de rappel 20. La pièce des heures 
2 comprend au niveau du crochet 18, un évidement formant un logement pour ledit crochet 18 permettant son pivotement. 


[0023] La pièce des quarts 4 comprend, en se rapprochant de son centre, un second espace intérieur ouvert circulaire, 
concentrique, agencé par rapport à la pièce des heures 2 de sorte que le crochet 18 de la pièce des heures apparaît dans 
ledit second espace intérieur ouvert de la pièce des quarts 4. Par ailleurs, ledit second espace intérieur ouvert de la pièce 
des quarts 4 présente le long de son rebord, en regard du crochet 18, une denture d’entrainement 21, à trois dents taillées 
pour que les quatre flancs présents correspondent au nombre de quarts à sonner (flanc 1= 0 quart à sonner, flanc 2 = 1 
quart à sonner, flanc 3 = 2 quarts à sonner, flanc 4 = 3 quarts à sonner). 


[0024] De plus, il est prévu une butée 22, telle qu’une goupille, montée fixe sur le bâti de la piece dhorlogerie, cooperant 
avec le crochet 18 qui présente une forme telle que, lorsque la pièce des heures 2 pivote autour de son axe 3 et tombe en 
entraînant le crochet 18, ce dernier rencontre la butée 22 et est soulevé pour se dégager de la denture d'entrainement 21, 
et lorsque la pièce des heures pivote autour de son axe 3 pendant la sonnerie en entraînant le crochet 18, ledit crochet 
18 n'est plus retenu par la butée 22 et pivote pour venir coopérer avec une dent de la denture d'entrainement 21 de la 
pièce des quarts 4, comme cela sera décrit ultérieurement. 


[0025] En référence à la fig. 4, la pièce des minutes 6 présente la forme générale d’un arc de cercle, concentrique à l’arc 
de cercle de la pièce des heures 2 et de la pièce des quarts 4, et est montée pivotante autour de l’axe 8. Ainsi, les trois 
pièces des heures 2, des quarts 4 et des minutes 6 sont globalement concentriques et pivotent autour d'un même axe 3. 


[0026] La pièce des minutes 6 comporte un espace intérieur ouvert circulaire, concentrique, permettant le passage de 
l'axe 15 du mobile d'entrainement de sonnerie. Elle comprend sur son rebord extérieur, d'une manière connue, un râteau 
des minutes 25 agencé pour actionner la levée des minutes 8a, et du côté opposé, un palpeur des minutes 26 agencé 
pour coopérer avec une came des minutes 27 entraînée classiquement par le mouvement de base non représenté, afin de 
prendre une information relative au temps courant. D’une manière connue, la came des minutes 27 et la came des quarts 
5 sont coaxiales et comprennent une surprise 29. Le palpeur des minutes 26 peut être d’une seule pièce avec la pièce des 
minutes 6 ou être un élément rapporté monté solidairement à ladite pièce des minutes 6. Un ressort non représenté est 
agencé de manière à exercer sur la pièce des minutes 6 une force tendant à amener le palpeur des minutes 26 au contact 
de la came des minutes 27. Ces éléments sont connus de l'homme du métier et ne nécessitent pas de description détaillée. 
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[0027] D'une maniere connue, la piece des quarts 4 et la piece des minutes 6 sont reliées cinématiquement au moyen 
d'un organe d'entrainement cooperant avec une première denture. 


[0028] Plus précisément, la piéce des quartes 4 présentes également, sur son pourtour extérieur, dans le prolongement 
du palpeur des quarts 17, un crochet 30, monté pivotant autour d'un axe 31 et son ressort de rappel 32. Ces éléments ne 
sont pas représentés sur les fig. 2 et 3 afin de ne pas alourdir les dessins. La pièce des minutes 6 comprend, au niveau du 
crochet 30, une ouverture circulaire concentrique, agencée par rapport à la pièce des quarts 4 de sorte que le crochet 30 
de la pièce des quarts apparaît dans ladite ouverture de la pièce des minutes 6. Par ailleurs, ladite ouverture de la pièce 
des minutes 6 présente le long de son rebord, en regard du crochet 30, une denture d'entrainement 34, à quatorze dents 
taillées pour que les quinze flancs présents correspondent au nombre de minutes à sonner (flanc 1= O minute à sonner, 
flanc 2 = 1 minute à sonner,.....flanc 15 = 14 minutes à sonner). 


[0029] De plus, il est prévu une butée 36, telle qu’une goupille, montée fixe sur le bâti de la pièce d’horlogerie, coopérant 
avec le crochet 30 qui présente une forme telle que, lorsque la pièce des quarts 4 pivote autour de son axe 3 et tombe en 
entrainant le crochet 30, ledit crochet 30 rencontre la butée 36 et est soulevé pour se dégager de la denture d'entrainement 
84, et lorsque la pièce des quarts 4 pivote autour de son axe 3 pendant la sonnerie en entrainant le crochet 30, ledit 
crochet 30 n'est plus retenu par la butée 36, et pivote pour venir coopérer avec une dent de la denture d'entrainement 34 
de la pièce des minutes 6, comme cela sera décrit ultérieurement. 


[0030] Pour faire sonner la pièce d'horlogerie selon l'invention, la pièce des heures 2 doit être entrainée par le pignon 
10, qui peut être relié cinématiquement à tout mobile d'entrainement de sonnerie approprié. Un mode de réalisation 
préféré d'un tel mobile d'entrainement de sonnerie est décrit plus particulièrement en référence aux fig. 5 à 7. Ce mobile 
d'entrainement de sonnerie 40 comprend, agencés coaxialement par rapport à l'axe 15, une roue de sonnerie 41 solidaire 
de l'axe 15, le pignon 10 monté libre en rotation autour dudit axe 15, et un systéme d'embrayage 43 agencé pour évoluer 
entre une position embrayée selon laquelle la roue de sonnerie 41 est reliée cinématiquement au pignon 10 pour permettre 
la sonnerie, et une position débrayée selon laquelle le pignon 10 est déconnecté de la roue de sonnerie 41 pour permettre 
la préparation à la sonnerie. 


[0031] La roue de sonnerie 41 coopére avec les autres éléments du rouage de sonnerie, alimenté par une source d'énergie 
telle qu'un barillet de sonnerie (non représenté). Comme décrit ci-dessus, le pignon 10 coopére avec le secteur denté 9 
de la piéce des heures 2. 


[0032] Le systéme d'embrayage 43 comprend un plateau 44 solidaire de la roue de sonnerie 41, un cliquet 45 porté par 
ledit plateau 44 et agencé pour évoluer entre la position embrayée et la position débrayée, et un pignon 46 monté libre en 
rotation autour de l'axe 15 et solidaire au pignon 10. Le cliquet 45 comprend une premiére extrémité 45a montée pivotante 
sur le plateau 44 autour d'un axe 47 fixé sur ledit plateau 44, et une seconde extrémité 45b reposant librement sur le 
plateau 44 et terminée par un bec 49 agencé pour coopérer avec le pignon 46 en position embrayée comme le montre la 
fig. 5. Par ailleurs, le cliquet 45 porte une goupille 50 montée traversante dans un orifice oblong correspondant prévu sur 
un rochet de détente 52. Ledit rochet de détente 52 est monté libre en rotation autour de l'axe 15, au-dessus du cliquet 
45, et est entrainé par un organe de commande, tel qu'un levier de déclenchement (non représenté). La partie du cliquet 
45 entre la goupille 50 et le bec 49 est agencée de maniére excentrée par rapport à l'axe 15 de sorte que cette partie 
s'écarte de l'axe 15 quand le rochet de détente 52 est actionné par l'organe de commande de maniére à dégager le bec 
49 du pignon 46, afin de déconnecter ledit pignon 46 du plateau 44 et donc de la roue de sonnerie 41 pour atteindre la 
position débrayée. 


[0033] Le fonctionnement des éléments présentés ci-dessus est le suivant. Au repos, les éléments sont dans la position 
représentée sur les fig. 3 et 4, les crochets 18 et 30 étant en prise avec les dentures 21 et 34 respectivement de sorte que 
les piéces des heures, des quarts et des minutes sont reliées cinématiquement. Ces piéces sont positionnées de sorte 
que le pignon 10 du mobile d'entrainement de sonnerie engréne avec les premiéres dents du secteur denté 9 de la piéce 
des heures 2 (à droite sur les fig. 3 et 4). Le mobile d'entrainement de sonnerie 40 est en position embrayée, représentée 
sur la fig. 5. Lorsque l'organe de commande de sonnerie est actionné, il entraine le rochet de détente 52 dans le sens 
antihoraire de sorte que la seconde extrémité 45b du cliquet 45 est également déplacée dans le sens antihoraire par 
l'intermédiaire de la goupille 50. En se déplagant, la seconde extrémité 45b s'écarte du pignon 46 de sorte que le bec 49 
se dégage dudit pignon 46. Le mobile d'entrainement de sonnerie 40 est alors en position débrayée, telle que représentée 
sur la fig. 7. On comprend que dans cette position débrayée, les pignons 10 et 46 solidaires entre eux, ne sont plus reliés 
cinématiquement à la roue de sonnerie 41, de sorte qu'ils sont libres de pivoter autour de l'axe 15. La piéce des heures 2, 
est de ce fait également libre de pivoter autour de son axe 3, son secteur denté 9 entrainant en rotation le pignon 10 libéré. 
Sous l'action de son ressort de rappel, la piéce des heures 2 se déplace alors en rotation dans le sens horaire jusqu'à ce 
que le palpeur des heures 12 atteigne la came des heures 13 positionnée en fonction du temps courant. Le pignon 10 est 
alors positionné en correspondance sur le secteur denté 9 (à gauche sur la fig. 1). 


[0034] Lors de la rotation de la piéce des heures 2, le crochet 18 rencontre la butée 22 de sorte que celui-ci pivote et se 
dégage de la denture 21. La piéce des quarts 4 est ainsi libérée. Sous la poussée de son ressort, la piéce des quarts 4 
pivote dans le sens horaire et tombe sur la came des quarts 5 positionnée en fonction du temps courant. De méme, lors 
de la rotation de la piéce des quarts 4, le crochet 30 rencontre la butée 36 de sorte que celui-ci pivote et se dégage de 
la denture 34. La piéce des minutes 6 est ainsi libérée. Sous la poussée de son ressort, la piéce des minutes 6 pivote 
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dans le sens horaire et tombe sur la came des minutes 27 positionnée en fonction du temps courant. Les pieces ainsi 
placées, telles que représentées sur les fig. 1 et 2, entrent en action pour la sonnerie, alimentées par la source d'énergie 
du rouage de sonnerie. 


[0035] L’organe de commande entrainant le rochet de détente 52 est ramené en position de repos par un ressort et bloque 
le rochet de détente 52. Pendant la sonnerie, il sera ensuite utilisé comme sautoir pour le rochet de détente 52. 


[0036] La roue de sonnerie 41 est entraînée par les autres éléments du rouage de sonnerie dans le sens antihoraire de 
sorte que le plateau 44, l'axe 47 et la première extrémité 45a du cliquet 45 avancent également dans le sens antihoraire. 
La goupille 50 étant en prise dans le rochet de détente 52 bloqué en rotation par son organe de commande, retient le 
cliquet 45 de sorte que ledit cliquet 45 bascule autour de l'axe 47 en ramenant le bec 49 vers le pignon 46 jusqu'à ce que 
le bec 49 coopère avec ledit pignon 46 pour atteindre la position embrayée représentée sur la fig. 5. Dans cette position, 
les pignons 46 et 10 sont reliés cinématiquement à la roue de sonnerie 41 par l'intermédiaire du cliquet 45, de sorte que 
le pignon 10 pivote dans le sens antihoraire et entraine un déplacement en rotation de la pièce des heures 2 dans le sens 
antihoraire. Le râteau des heures 11 coopère avec la levée des heures 7a pour soulever le premier marteau en fonction 
du temps courant. Lorsque les heures ont sonné, la pièce des heures 2 continue sa rotation en entraînant avec elle le 
crochet 18. Le crochet 18 est agencé de sorte qu'il quitte la butée 22, pivote et entre en contact avec l’une des dents de 
la denture d'entrainement 21 en fonction de la position de la pièce des quarts 4 dépendante du temps courant. 


[0037] L'entraínement de la pièce des quarts par la pièce des heures au moyen d’un crochet et d'une denture prévus 
respectivement sur l'une ou l'autre de ces pièces selon l'invention permet de supprimer les temps morts. En effet, le crochet 
18 et la denture d'entrainement 21 sont dimensionnés et positionnés de sorte que le crochet 18 pénètre directement dans 
la dent de la denture d'entrainement 21 qui correspond au nombre de quarts à sonner. 


[0038] Quand les heures ont fini de sonner, le crochet 18 se retrouve toujours au même endroit quel que soit le nombre 
d'heures sonné. En conséquence, il tombe sur la dent de la pièce des quarts qui s’est positionnée en regard du crochet 
via le palpeur de quarts en fonction du nombre de quarts à sonner. 


[0039] La pièce des quarts 4 entraînée par la pièce des heures 2 au moyen du crochet 18 pivote dans le sens antihoraire, 
ses dentures 16a, 16b coopérant avec les levées des quarts 7b, 8b pour soulever le premier marteau et le second marteau 
en fonction du temps courant. 


[0040] Lorsque les quarts ont sonné, la pièce des quarts 4 continue sa rotation en entrainant avec elle le crochet 30. 
Le crochet 30 est agencé de sorte qu'il quitte la butée 36, pivote et entre en contact avec l’une des dents de la denture 
d'entrainement 34 en fonction de la position de la pièce des minutes 6 dépendante du temps courant. 


[0041] La pièce des minutes 6 entraînée par la pièce des quarts 4 au moyen du crochet 30 pivote dans le sens antihoraire, 
le râteau des minutes 25 coopérant avec la levées des minutes 8a pour soulever le second marteau en fonction du temps 
courant. 


[0042] En plus de supprimer les temps morts, l'entraînement de la pièce des quarts par la pièce des heures au moyen d'un 
crochet et d'une denture prévus respectivement sur l'une ou l'autre de ces pièces selon l'invention permet de simplifier le 
mobile d’entrainement de sonnerie en comparaison avec un mobile d'entrainement de sonnerie traditionnel qui comprend 
un rochet des heures, un pignon des quarts et son mécanisme d’entrainement, tel qu’un doigt coopérant avec une goupille. 


Revendications 


1. Piece dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie (1) comprenant un rouage de sonnerie, au moins deux 
marteaux de sonnerie présentant des timbres différents, une levée des heures (7a) et une première levée des quarts 
(7b) pour actionner l’un des marteaux, une levée des minutes (8a) et une seconde levée des quarts (8b) pour actionner 
l'autre marteau, une pièce des heures (2) comprenant un secteur denté (9) agencé pour coopérer avec le rouage de 
sonnerie, un râteau des heures (11) agencé pour actionner la levée des heures (7a) et un palpeur des heures (12) 
agencé pour coopérer avec une came des heures (13), une pièce des quarts (4) comprenant un râteau des quarts 
présentant une première denture (16a) agencée pour actionner la première levée des quarts (7b) et une seconde 
denture (16b) agencée pour actionner la seconde levée des quarts (8b), et un palpeur des quarts (17) agencé pour 
coopérer avec une came des quarts (5), et une pièce des minutes (6) comprenant un rateau des minutes (25) agencé 
pour actionner la levée des minutes (8a) et un palpeur des minutes (26) agencé pour coopérer avec une came des 
minutes (27), lesdites pièces des heures (2), des quarts (4) et des minutes (6) étant montées pivotantes autour d'un 
même axe (3), la pièce des quarts (4) et la pièce des minutes (6) étant reliées cinématiquement au moyen d’un premier 
organe d'entrainement cooperant avec une première denture d'entrainement (34), caractérisée en ce que l'une de la 
piece des heures (2) et de la pièce des quarts (4) comprend une deuxième denture d'entrainement (21) et l'autre de 
la pièce des heures (2) et de la pièce des quarts (4) comprend un deuxième organe d'entrainement agencé pour être 
capable de coopérer avec ladite deuxième denture d'entrainement (21) et relier cinématiquement la pièce de heures 
(2) et la pièce des quarts (4), en supprimant les temps morts entre la sonnerie des heures et celle des quarts, ou 
entre celle des heures et celle des minutes lorsqu'il n'y a pas de quart à sonner. 


10. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que le premier organe d'entrainement comprend un 
premier crochet (30) monté pivotant sur la pièce des quarts (4) et en ce que la première denture d'entrainement (34) 
est prévue sur la piéce des minutes (6) en regard dudit premier crochet (30). 


Piece d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce qu'il est prévu une premiére butée (36) montée fixe 
sur le báti de ladite piéce, le premier crochet (30) étant agencé pour coopérer avec ladite premiére butée (36) de 
manière à pivoter pour coopérer avec l’une des dents de ladite première denture d’entrainement (34) en fonction de 
la position de la pièce des minutes (6). 


Pièce d’horlogerie selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le deuxième or- 
gane d'entrainement comprend un deuxième crochet (18) monté pivotant sur la pièce des heures (2) et en ce que la 
deuxième denture d'entrainement (21) est prévue sur la pièce des quarts (4) en regard dudit deuxième crochet (18). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 4, caractérisée en ce qu'il est prévu une deuxième butée (22) montée fixe 
sur le bâti de ladite pièce, le deuxième crochet (18) étant agencé pour coopérer avec ladite deuxième butée (22) de 
manière à pivoter pour coopérer avec l'une des dents de ladite deuxième denture d'entrainement (21) en fonction de 
la position de la pièce des quarts (4) et supprimer les temps morts. 


Pièce d'horlogerie selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le rouage de 
sonnerie comprend un mobile d'entrainement de sonnerie (40) comprenant, agencés de manière coaxiale, une roue 
de sonnerie (41) cooperant avec une source d'énergie, un premier pignon (10) libre en rotation cooperant avec la pièce 
des heures (2), et un système d'embrayage (43) agencé pour évoluer entre une position embrayée selon laquelle ladite 
roue de sonnerie (41) est reliée cinématiquement audit premier pignon (10) pour permettre la sonnerie et une position 
débrayée selon laquelle ledit premier pignon (10) est déconnecté de ladite roue de sonnerie (41) pour permettre la 
préparation à la sonnerie. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 6, caractérisée en ce que le système d'embrayage (43) comprend un plateau 
(44) solidaire de la roue de sonnerie (41), un cliquet (45) porté par ledit plateau (44), ledit cliquet (45) comprenant une 
première extrémité (45a) montée pivotante sur ledit plateau (44) et une seconde extrémité (45b) libre présentant un 
bec (49), et un second pignon (46) monté libre en rotation, agencé pour pouvoir coopérer avec le bec (49) du cliquet 
(45) et solidaire du premier pignon (10), ledit cliquet (45) étant agencé pour se déplacer entre la position embrayée 
selon laquelle le bec (49) coopère avec ledit second pignon (46), lesdits premier (10) et second (46) pignons étant 
entrainés en rotation par la roue de sonnerie (41), et la position débrayée selon laquelle le bec (49) du cliquet est 
dégagé dudit second pignon (46), lesdits premier (10) et second (46) pignons étant alors libres en rotation par rapport 
à la roue de sonnerie (41). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 7, caractérisée en ce que le cliquet (45) porte une goupille (50) coopérant 
avec un rochet de détente (52) monté libre en rotation coaxialement à la roue de sonnerie (41) et commandé par 
un organe de commande, une partie du cliquet (45) entre la goupille (50) et le bec (49) étant agencée de manière 
excentrée par rapport à l'axe du mobile d'entrainement de sonnerie. 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 8, caractérisée en ce que, pour atteindre la position débrayée, ledit rochet 
de détente (52) est agencé pour être entraîné par ledit organe de commande, et pour déplacer la seconde extrémité 
(45b) du cliquet (45) par l'entraînement de la goupille (50) de sorte que le bec (49) du cliquet (45) se dégage du 
second pignon (46). 


Pièce d’horlogerie selon l’une quelconque des revendications 8 et 9, caractérisée en ce que, pour atteindre la position 
embrayée, ledit rochet de détente (52) est agencé pour être bloqué par ledit organe de commande, de manière à 
retenir la goupille (50), et en ce que la roue de sonnerie (41) est agencée pour être entraînée en rotation et emmener 
le plateau (44) et la première extrémité (45a) du cliquet (45) de sorte que ledit cliquet (45) bascule en ramenant son 
bec (49) en coopération avec le second pignon (46). 


SK Е 
2 SAD 
X X SE 
FACE 
ЛГӨ 
FIG. 2 




















= 
RE 




















v ‘SIs 


























CH 703 406 A1 


vo 


CS 


9p 


01 


GL 


S ‘SIs 




















12 


CH 703 406 A1 


Lv 


9y 
vv 


SV 


cS 


OS 


OL 


SE 


9'913 





2 ur 
AL B 








LV 





13 


CH 703 406 A1 


OL 


GL 


£ "913 








だ 
| 
2 DONA Thy 7 35 
Sa UE 
DT Te 
SE | < ES 








vv 


0G 
Gp 


CH 703 406 A1 


TRAITE DE COOPERATION EN MATIÈRE DE BREVETS 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


IDENTIFICATION DE LA DEMANDE INTERNATIONALE COTE DU DOSSIER DU DEPOSANT OU DU MANDATAIRE 


Demande nationale n* | Date du берді 
11152010 08-07-2010 


Pays du dépót Rats de prote гахар ёе 


Déposarg {Nam} 


CompliTime SA 





Озю de la вазе d'une recherche de type Numéro donné par l'aceinistration chargés de la recherche 


intemational ivemavionale à la до d'une recherche de type intemationi 
27-07-2016 SN 54597 


$ CLASSEMENT DE L'ORJET DE LA DEMANDE [srt as e plusteurs symbols de la classification, Ies Indianer tous) 
selon la Seseiicaton internationale des Brevets (CIB) ou à la ісін solos la classification nationais et is ON 


G04B821/12 GO4B11/00 





ll, DOMAINES RECHERCHES 

















Documentation minimale consu 


| Symboles de la classifiestion | 







Système de elagsification 


Oocusssntelon consultée зоте que S documentadas minimas dane le mesuss ой све documents fort partie sea Хотамов полдийёв 





EL ЕТ A ЕТЕ ESTIME QUE CERTAINES REVENDICATIONS 

: NE POUVAIENT FAIRE L'OBJET PUNE RECHERCHE Оркегудбене SN ta fake supolemantairs} 
ім. | [ABSENCE D'UNITE DE L'INVENTION 
Fara PORISA 201 A (11/2000; 





vs sur fa ferte supplémentaires 





iObeervatiw 





15 





CH 703 406 A1 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


[гае e recherche Мо 


CH 11152010 





TA AS ӘМЕТ IS LA DEMARA 
INV, SO4B21/12 04811709 
ADD. 





j Silos la create moment des brevets {CRY SU AR Ts Salon $ Cussthcation nakonals et Sa Os 


B. SOMAHES SEN LESQUELS LA SEDNERORS А PORTE 
Сулам п тінте кане (Syst de RSC suivi («e symbrses da casser 


an. 1 
5048 
CUNA coorisustess cute ques $e СУГА або misuse dans Y mesure эй res dae ets STORE DAS sur Sesquels s vé i жабы : 
Bass de dannase Sign TURPE CONS AL SOS WS TRGNSSNS Semelle (mars de ls isso de Sondas, В 1 D 


EP Internal, FAS, SPY Data | 


C. МЕНТ CONSIDERES CONE PERTINENTS В : 








Nagua E GSP RSA, avec, фу баё achsan, lindinagion LS assays arias Sa «De vica its ws | 
у. В \ EP } 760 553 AY (MONTRES GOURNE $ A [СК]? | i : 
Ÿ 7 mars 2007 (2007-03-07) i 
| cité dans Та demande i | 
¿o le document en entier è N 
Y CH 9 709 A CLE COULTRE М СЕ (oH) | i 
3i juillet 1895 (1895-07-31) 
+ page 1, colonne 1, ligne 13 - ligne 26 * 
= page 2, colonne 1, ligne 43 ~ colonne 2, i 
| ligne 2% 
{ + page 3, colonne 1, ligne 13 - colonne i 
{ Tige 2s i | 


S de Sres de Seats жола en assess 


Retr do риса ot Қалы М p М $ 
9 FRÈRE portent, m: БС me NNN de NEÎNE 
e fe стула 5 NN TRES ha LORS Fa ee de Ушун 
NEN dungen sm 


tia 
рға сы " МА “SM GE IMS paraissent pertinant УНАН өуелі ms poss 
эр ceste care HD cidos GRS Gt PS m ARS 
Wives par rat port au ON U IS 
IRAN Sica! pines, Neus rendir 
De POE SRS ans MNES crime. Seis ence аА EAR 
“CN an зе cólera: A une еген de & SA SERE. à джон | чк ya ASS ASSOCIÉ E uns au н asus 
INNS о USS Мах aures he 


"из 


Talea age ы хеп р Кори арро chere da іуре Renae 


hou a adreses posfaus de идеалы Charged без зам ilatina] Fonclannars gutevise 
Cs Runnion des Favela, § 18 Patna Y 


Lupo, Angelo 





16 


CH 703 406 A1 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


Bshisoxysemarls als aux memis de WANS os башым, 






Gamande de merida п 
CH 11352010 
Dacunsant түш et Date Re Membre) as ix a NAS бе 
Su reppart de recherche publication fame de brevatis) publisañor 


ЕР 1760553 AE 07-03-2007 AUCUN 


CH 9700 Á 3150751895 AUCUN 


Saa OVNIS mess u halla соо Меже) агае SKI 


17 






CONFEDERATION SUISSE 





ІШІП ІІ 
an CH 703 615 А2 


(51) Int. СІ: 6048 21/12 (2006.01) 
G04B 23/12 (2006.01) 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 


Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 
Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


а: DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 01322/10 


18.08.2010 


(22) Date de dépôt: 


(43) Demande publiée: 29.02.2012 





(71) Requérant: 


PATEK PHILIPPE SA GENEVE, rue du Rhône 41 
1204 Genève (CH) 


(72) Inventeur(s): 


Cédric Fague, 1233 Bernex (CH) 
Ludovic Punzi, 1258 Perly-Certoux (CH) 
Philip Barat, 1233 Bernex (CH) 


(74) Mandataire: 


MICHELI & CIE SA, 122, Rue de Genève Case postale 61 
1226 Thonex (CH) 


(54) Pièce d'horlogerie munie d'un mécanisme de répétition ou de sonnerie et d'un mécanisme 


d'alarme. 


(57) La présente invention a pour objet une pièce d'horlogerie, 
notamment une montre bracelet, comprenant un mécanisme 
de sonnerie ou de répétition un mécanisme de déclenchement 
dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un mécanisme 
d'alarme et un mécanisme d'activation (37) permettant d'activer 
ledit mécanisme d'alarme. Le mécanisme d'alarme commande 
le mécanisme de sonnerie ou de répétition pour sonner à une 
heure préalablement déterminée une indication horaire corres- 
pondant à ladite heure. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte aux pièces horlogerie munies d'un mécanisme de répétition ou de sonnerie 
et d'un mécanisme dalarme. 


[0002] On connaît des pièces d horlogerie munies d'un mécanisme de grande sonnerie, de répétition des quarts, des 
demi-quarts ou des minutes tels que décrits par exemple dans l'ouvrage «Les montres compliquées» de Francois Lecoultre 
aux Editions Horlogères. 


[0003] On connaît également des pièces dhorlogerie comportant des mécanismes de réveil ou dalarme telles que celle 
décrite dans l'ouvrage «Théorie d'horlogerie» édité par la Fédération des Ecoles Techniques. De tels mécanismes de réveil 
ou d'alarme comprennent traditionnellement un mécanisme de sonnerie d'alarme, un dispositif de mise à l'heure permet- 
tant à l'utilisateur de choisir l'heure à laquelle doit sonner le mécanisme d'alarme, un mécanisme d'activation du méca- 
nisme d'alarme pour activer et/ou désactiver le mécanisme d'alarme et un mécanisme de déclenchement pour actionner 
le mécanisme de sonnerie d'alarme à l'heure préalablement réglée. En général, le mécanisme de sonnerie d'alarme com- 
prend au moins un marteau frappant un timbre et en particulier, la sonnerie d'alarme est toujours la méme quelle que soit 
l'heure prédéterminée et ne transmet aucune autre information que celle que ladite heure est arrivée. 


[0004] Le but de la présente invention est de réaliser une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de répétition ou de 
sonnerie et d'un mécanisme d'alarme. 


[0005] Le présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie, notamment une montre bracelet, comprenant un méca- 
nisme de sonnerie ou de répétition, un mécanisme de déclenchement dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un 
mécanisme d'alarme, un mécanisme d'activation permettant d'activer ledit mécanisme d'alarme, caractérisée par le fait 
que le mécanisme d'alarme commande le mécanisme de sonnerie ou de répétition pour sonner à une heure préalablement 
déterminée une indication horaire correspondant à ladite heure. 


[0006] La particularité de la piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition et d'un mécanisme 
d'alarme selon l'invention est de sonner l'heure qu'il est (heure(s), quart(s) et/ou minute(s) selon le type de la sonnerie) 
au lieu d'un signal d'alarme quelconque comme dans les dispositifs d'alarme traditionnels. Lorsque l'heure affichée par la 
pièce d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition et un mécanisme d'alarme selon l'invention est 
identique à l'heure du mécanisme d'alarme préalablement réglée, le mécanisme d'alarme se déclenche et sonne l'heure 
qu'il est. Ainsi, le signal d'alarme dépend de l'heure d'alarme préalablement réglée. 


[0007] Les dessins annexés illustrent schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution d'une piéce d'horlogerie 
munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition et d'un mécanisme d'alarme selon l'invention. 


La fig. 1 est une vue de face d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. 


La fig. 2 illustre le mécanisme de sonnerie ou de répétition de la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1 selon 
une forme d'exécution de l'invention. 


La fig. 3 illustre le mécanisme d'alarme destiné à équiper la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1. 


La fig. 4a illustre le train d'engrenage reliant le mouvement de la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1 au méca- 
nisme d'alarme illustré à la fig. 3. 


La fig. 4b est une vue en coupe du train d'engrenage illustré à la fig. 4a. 

La fig. 5a illustre le mécanisme de réglage de l'heure du mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3. 

La fig. 5b est une vue en coupe du mécanisme de réglage illustré à la fig. 5a. 

La fig. 6a illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la figure 3 


lorsque ledit mécanisme d'alarme est désactivé. 


La fig. 6b illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la figure 3 
lorsque ledit mécanisme d'alarme est activé. 


La fig. 6c illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la figure 3 au 
déclenchement du mécanisme d'alarme. 


La fig. 6d illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la figure 3 une 
fois que le mécanisme d'alarme a sonné. 


[0008] Une forme d'exécution particuliére d'une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme à répétition ou de sonnerie 
et d'un mécanisme d'alarme selon l'invention est illustrée par les figures et sera décrite en détail à titre d'exemple dans 
ce qui suit. 
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[0009] Dans cette forme d'exécution particulière, le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 est un mécanisme à répétition 
minutes, c'est-à-dire une sonnerie à la demande de l'heure courante, du quart courant et des minutes courantes. Ledit 
mécanisme de répétition minutes est en tout point traditionnel. Un barillet de sonnerie est relié cinématiquement de manière 
connue á un régulateur de vitesse via un petit rouage de sonnerie dont seul le pignon du régulateur de vitesse 1 est visible 
sur les figures. Le régulateur de vitesse peut être constitué par un échappement à ancre ou par un volant inertiel par 
exemple. Le barillet de sonnerie est également relié cinématiquement de manière traditionnelle à un axe de fusée 2 pivoté 
sur une platine de répétition (non illustrée) et tend à entraîner ledit axe de fusée 2 en rotation dans le sens antihoraire, 
lors de la sonnerie (soit de la remontée des pièces des quarts et des minutes et de la crémaillère). 


[0010] Un rochet des heures 4 comportant à sa périphérie douze dents triangulaires pointues est entraîné de manière 
traditionnelle par l'axe de fusée 2 et coopére avec une levée des heures (non illustrée) destinée à soulever de manière 
traditionnelle un gros marteau (non illustré) frappant un timbre grave (non illustré). 


[0011] Le mécanisme de répétition minutes présente encore une crémaillère 5 articulée sur la platine de répétition com- 
portant un secteur denté 5a engrenant avec un pignon de crémaillère 6 (seule une partie de la denture dudit pignon est 
visible sur les figures) entraîné par l'axe de fusée 2 lors de la sonnerie. La crémaillère 5 présente en outre un bras palpeur 
5b venant s'appuyer sur les échelons d'un limaçon des heures 7 afin de déterminer le nombre d'heures à sonner. 


[0012] Le mécanisme de répétition minutes comporte également une pièce des quarts 8 articulée sur la platine de répé- 
tition et comportant sur son pourtour deux séries de trois dents: la première série 9 est destinée à entraîner une première 
levée des quarts soulevant un petit marteau frappant un timbre aigu et la seconde série 10 est destinée à entraîner une 
seconde levée des quarts soulevant le gros marteau frappant le timbre grave (les levées, les marteaux et les timbres ne 
sont pas illustrés). L'entrainement de la pièce des quarts 8 se fait traditionnellement par un pignon des quarts (non illustré) 
coaxial à l'axe de fusée 2 et coopérant avec la denture intérieure 11 de la pièce des quarts 8. Le pignon des quarts est 
monté libre en rotation sur l'axe de fusée 2 et est lui-même entraîné par un doigt des quarts 12 solidaire du rochet à canon 
(non illustré) entraîné par l'axe de fusée 2 lorsque ledit doigt coopere avec une goupille d'entraînement chassée dans le 
pignon des quarts. La pièce des quarts 8 présente encore un bras palpeur 8a qui vient s'appuyer sur les échelons d'un 
limacon des quarts 14 ajusté sur le tigeron de la chaussée 15 du mouvement de la pièce d'horlogerie afin de déterminer 
le * nombre de quarts à sonner. Le limacon des quarts 14 porte une goupille qui à chaque tour de la chaussée 15 fait 
avancer d’une dent une étoile à douze branches 16 portant le limaçon des heures 7. Enfin, sur la pièce des quarts 8, est 
traditionnellement pivoté le crochet des minutes 17. 


[0013] Le mécanisme de répétition minutes comporte enfin une pièce des minutes 18 articulée sur la platine de répétition 
sur le même axe que la pièce des quarts 8 et comportant sur son pourtour un premier secteur denté 19 de quatorze 
dents destinées à entraîner une levée des minutes 20 soulevant le petit marteau. La pièce des minutes 18 comporte un 
deuxième secteur denté 21 coopérant traditionnellement avec le crochet des minutes 17 porté par la pièce des quarts 8 
pour l'entraînement de la pièce des minutes 18. La pièce des minutes 18 comprend encore un bras palpeur 18a qui vient 
s'appuyer sur les échelons d'un limaçon des minutes 22 ajusté au-dessus du limaçon des quarts 14 sur le tigeron de la 
chaussée 15 afin de déterminer le nombre de minutes à sonner. 


[0014] Le mécanisme de répétition minutes décrit ci-dessus comporte encore un mécanisme de déclenchement tradition- 
nel commandé par l'utilisateur au moyen d'un bouton de commande 23 présent sur la boîte 90 de la pièce d'horlogerie. 
Le fonctionnement de ce mécanisme à répétition minute, en particulier le déclenchement à la demande de la répétition 
minutes, est en tout point traditionnel et ne sera pas décrit plus en détail ici. 


[0015] La pièce dhorlogerie selon l'invention comprend encore un mécanisme d'alarme permettant de déclencher auto- 
matiquement la répétition minutes à une heure prédéterminée. 


[0016] Le mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3 comprend une roue de déclenchement 24 reliée cinématiquement à la 
roue des heures 25 du mouvement de la piéce d'horlogerie. Cette liaison cinématique sera décrite plus loin. Une came 
d'arrét 26 et une came de déclenchement 27 solidaires l'une de l'autre sont montées coaxiales à la roue de déclenchement 
24 et sont entrainées en rotation par ladite roue de déclenchement 24 au moyen d'une goupille 28 chassée dans la came 
de déclenchement 27 et traversant un trou 29 pratiqué dans la roue de déclenchement 24. La came d'arrét 26 et la came 
de déclenchement 27 comportent en outre chacune une encoche 26a, 27a. 


[0017] Le mécanisme d'alarme comprend encore une bascule de déclenchement 30 articulée sur la platine de répétition. 
La bascule de déclenchement 30 présente à une de ses extrémités un doigt de déclenchement 31 coopérant avec un 
volet 32 pivoté sur la platine de répétition. Le volet 32 porte un indicateur 33 visible à travers un guichet 34 du cadran 
35 de la piéce d'horlogerie et indiquant l'état actuel du mécanisme d'alarme: activé ou non. Cet indicateur 33 peut étre 
constitué par exemple des termes «on» et «off» tels qu'illustrés dans les fig. 3 et 6a à 6d désignant respectivement l'état 
où le mécanisme d'alarme est activé et l'état où le mécanisme d'alarme est désactivé. 


[0018] La bascule de déclenchement 30 comprend encore une dent de déclenchement 36 destinée à coopérer avec la 
came de déclenchement 27. 


[0019] La bascule de déclenchement 30 est actionnée par une bascule de commande 37 manceuvrable par l'utilisateur 
au moyen par exemple d'un bouton poussoir 38 présent sur la boite 90 de la piéce d'horlogerie. Les mouvements de 


CH 703 615 A2 


la bascule de déclenchement 30 sont limités par une vis de positionnement 39 vissée dans la platine de répétition et 
traversant un trou oblong 40 de ladite bascule 30. 


[0020] Le mécanisme de sonnerie comprend encore une bascule d'arrét 41 pivotée sur la platine de répétition coaxiale- 
ment á la vis de positionnement 39 limitant les mouvements de la bascule de déclenchement 30. La bascule d'arrét 41 
comprend un premier bras 42 cooperant avec la came d'arrêt 26 et un second bras 43 à l'extrémité duquel est articulé 
un ressort 44. 


[0021] Le mécanisme d’alarme comporte finalement une bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 articulée sur 
la platine de répétition et portant une goupille de blocage 46 coopérant dans certaines positions avec le ressort 44 de 
la bascule d'arrêt 41. La bascule de blocage du рей rouage de sonnerie 45 porte également un ressort de blocage 47 
coopérant avec le pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage de sonnerie pour bloquer ledit petit rouage et donc 
le mécanisme de répétition minutes. 


[0022] La liaison cinématique entre la roue de déclenchement 24 et la roue des heures 25 du mouvement de la piéce 
d'horlogerie comprenant le mécanisme de répétition minutes et d'alarme selon l'invention va maintenant étre décrite en 
détail en référence aux fig. 4a et 4b. 


[0023] La roue des heures 25 pivotée au centre du mouvement est traditionnellement entrainée en rotation dans le sens 
horaire par le mouvement de la piéce d'horlogerie. Elle est en prise avec un renvoi d'alarme 48 lui-méme en prise avec une 
roue 49 d'un différentiel 50. Le différentiel 50 comprend en outre un mobile d'entrée 51 comportant un pignon d'entrée 51a 
solidaire d'une roue d'entrée 51b et porté coaxialement par la roue de différentiel 49 et un mobile de sortie 52 comportant 
un pignon de sortie 52a solidaire d'une roue de sortie 52b et pivoté coaxialement à la roué de différentiel 49. Ladite roue 49 
porte un satellite 53 comprenant une roue supérieure de satellite 53a en prise avec le pignon d'entrée 51a du différentiel 
50 et une roue inférieure de satellite 53b en prise avec le pignon de sortie 52a du différentiel 50. Enfin, la roue de sortie 
52b du différentiel 50 engréne avec la roue de déclenchement 24 du mécanisme d'alarme. 


[0024] De plus comme illustré sur les fig. 1, 4b et 5b, une aiguille d'alarme 54 est chassée sur le mobile d'entrée 51 et 
coopére avec une graduation 55 présente sur le cadran 35 de la piéce d'horlogerie pour indiquer l'heure d'alarme réglée 
par l'utilisateur. 


[0025] En fonctionnement normal du mouvement de la piéce d'horlogerie, le couple délivré au mobile 51 n'est pas assez 
élevé pour contrer la friction due au lanternage dudit mobile d'entrée 51 et par conséquent, ledit mobile d'entrée 51 est 
bloqué. Par conséquent, la roue des heures 25 tournant dans le sens horaire entraine le renvoi d'alarme 48, la roue de 
différentiel 49, le satellite 53, le pignon de sortie 52a, la roue de sortie 52b et la roue de déclenchement 24. Les rapports 
d'engrenage sont tels que pour deux tours de la roue des heures 25 (soit vingt-quatre heures) la roue de déclenchement 
24 fait un tour dans le sens horaire. 


[0026] Le mécanisme d'alarme comprend encore un mécanisme de réglage illustré aux fig. 1, 4a et 5a permettant à 
l'utilisateur de régler l'heure d'alarme. De manière traditionnelle, la pièce d'horlogerie selon l'invention comprend un mé- 
canisme de mise à l'heure. Ledit mécanisme est actionnable par l'utilisateur via une tige de remontoir 58 commandée 
par une couronne de mise à l'heure 56 présente sur la boite 90 de la piéce d'horlogerie et placée dans une premiére 
position axiale. 


[0027] De maniére connue, une tirette 80 pivotant en A est engagée par une premiére 80a de ses extrémités dans une 
rainure de la tige de remontoir 58. La seconde extrémité 80b de la tirette 80 commande une première bascule de mise à 
l'heure 81 engagée dans la rainure d'un pignon coulant 82. La position de la tirette 80 est assurée par le ressort sautoir 
de tirette 83. La seconde extrémité 80b de la tirette 80 commande également une second bascule de mise à l'heure 84 
pivotée en B et dont une extrémité porte une goupille 84a se déplacant dans une ouverture oblongue 85 d'une troisiéme 
bascule de mise à l'heure 86. La troisième bascule de mise à l'heure 86 pivotée en C porte un premier renvoi de mise à 
l'heure 87 en prise avec le niveau inférieur d'un second renvoi de mise à l'heure 88 à deux niveaux. 


[0028] En tirant la tige de remontoir 58 pour déplacer la couronne de mise à l'heure 56 dans une second position axiale 
illustrée à la fig. 5a, la tirette 80 fait pivoter la première bascule de mise à l'heure 81. Le pignon coulant 82 glisse sur la tige 
de remontoir 58 et engréne alors avec le premier renvoi de mise à l'heure 87. Simultanément, la tirette 80 fait pivoter la 
seconde bascule de mise à l'heure 84 qui commande la troisième bascule de mise à l'heure 86 qui en pivotant amène le 
second renvoi de mise à l'heure 88 au contact d'un troisiéme renvoi de mise à l'heure 59 qui engréne avec un quatriéme 
renvoi de mise à l'heure 60 lui-méme en prise avec un cinquiéme renvoi de mise à l'heure 61. Ce dernier renvoi 61 engréne 
avec la roue d'entrée 51b du différentiel 50. Ainsi, dans cette seconde position axiale de la couronne de mise à l'heure 56, 
l'utilisateur peut tourner ladite couronne 56 et régler l'heure à laquelle doit sonner l'alarme. 


[0029] Lors du réglage de l'heure du mécanisme d'alarme, le couple délivré au mobile d'entrée 51 est plus grand que la 
friction due au lanternage dudit mobile d'entrée 51 ce qui permet de faire tourner ledit mobile d'entrée 51. Ainsi, lorsque 
l'utilisateur tourne la couronne de mise à l'heure 56 dans sa seconde position axiale dans le sens horaire, l'aiguille d'alarme 
54 tourne dans le sens horaire, entrainée par le rouage décrit ci-dessus. Lorsque l'aiguille d'alarme 54 fait un tour dans le 
sens horaire, la roue de déclenchement 24 tourne dans le sens antihoraire d'un tour également. La roue des heures 25 
est bloquée de maniére traditionnelle durant l'opération de mise à l'heure du mécanisme d'alarme. 
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[0030] Le fonctionnement du mécanisme d'alarme et du mécanisme de répétition minutes selon l'invention va maintenant 
étre décrit en détail en référence aux fig. 6a à 6d. 


[0031] Dans un mécanisme de sonnerie ou de répétition classique, lors du déclenchement de la sonnerie, à la demande 
ou au passage, les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont libérées et viennent instantanément 
prendre les informations sur leur limacon respectif (22, 14, 7) et ainsi sonner l'heure affichée par la piéce d'horlogerie 
comprenant ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition lors de la remontée de ces piéces par la fusée. 


[0032] De maniére générale, le mécanisme d'alarme de la présente invention déclenche la sonnerie de la méme maniére. 
L'activation du mécanisme d'alarme entraine le déclenchement du mécanisme de sonnerie et les piéces des minutes 
18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont alors libérées. Cependant, le mécanisme d'alarme est conformé pour bloquer 
le mécanisme de sonnerie et en particulier retenir lesdites piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 avant 
qu'elles n'entrent en contact avec leur limacon respectif (22, 14, 7). Lesdites piéces ne sont libérées à nouveau que lorsque 
l'heure affichée sur la piéce d'horlogerie correspond à l'heure d'alarme préalablement réglée au moyen du mécanisme 
de réglage du mécanisme d'alarme. 


[0033] Plus précisément, lorsque le mécanisme d'alarme est désactivée comme illustré à la fig. 6a, l'indicateur 33 «off» du 
volet 32 est visible à travers le guichet 34 du cadran 35 de la piéce d'horlogerie. De plus, la bascule de déclenchement 30 
est maintenue par un sautoir 62 dans une position de repos dans laquelle la dent de déclenchement 36 de ladite bascule 
30 n'est pas en contact avec la came de déclenchement 27. Le sautoir 62 coopére avec ladite bascule 30 via un premier 
flanc 63 de son extrémité 64 en contact avec une goupille de retenue 65 chassée dans la bascule de déclenchement 
30. D'autre part, la bascule d'arrét 41 est en appui contre la came d'arrét 26 et un premier bras 66 de la bascule de 
déclenchement 30 maintient le ressort-lame 44 de la bascule d'arrét 41 pour empécher ledit ressort-lame 44 d'entrer en 
contact avec la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. 


[0034] La came d'arrét 26 et la came de déclenchement 27 sont quant à elles entrainées en rotation dans le sens horaire 
par la roue de déclenchement 24 qui est elle-méme entraínée par la roue des heures 25. 


[0035] Toujours lorsque le mécanisme d'alarme est désactivé, les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 
5 sont également dans une position de repos. La piéce des minutes 18, dans cette position de repos, coopére avec la 
bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 par l'intermédiaire d'une de ses extrémités en forme de crochet 67 
agissant sur la goupille de blocage 46 de ladite bascule de blocage 45 pour bloquer le pignon du régulateur de vitesse 
1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[0036] Dans cette configuration oü le mécanisme d'alarme est désactivé, lorsque l'utilisateur commande le déclenchement 
de la répétition minute au moyen du bouton de commande 23 présent sur la boîte 90 de la pièce d'horlogerie, la pièce des 
minutes 18 entre autre est libérée par le mécanisme de déclenchement de la sonnerie et va venir prendre l'information 
sur le limacon des minutes 22. Ce faisant, le crochet 67 de la piéce des minutes 18 libére la goupille de blocage 46 de 
la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. D'autre part, le premier bras 66 de la bascule de déclenchement 
30 retenant toujours le ressort 44 de la bascule d'arrét 41 pour empécher tout contact entre ledit ressort 44 et la goupille 
de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage 45, ladite bascule 45 pivote dans une position oü le ressort de 
blocage 47 ne bloque plus le pignon du régulateur de vitesse 1. Le petit rouage de sonnerie est ainsi débloqué et la 
sonnerie peut sonner. 


[0037] Une fois l'heure d'alarme réglée au moyen du mécanisme de réglage décrit précédemment, l'utilisateur peut activer 
le mécanisme d'alarme au moyen du bouton poussoir 38 présent sur la boite 90 de la piéce d'horlogerie. La fig. 6b illustre 
la configuration des piéces du mécanisme d'alarme et de sonnerie selon l'invention une fois le mécanisme d'alarme activé. 


[0038] La pression sur le bouton poussoir 38 actionne la bascule de commande 37 qui fait pivoter la bascule de déclen- 
chement 30 de sa position de repos (fig. 6a) dans une position intermédiaire (fig. 6b). La bascule de déclenchement 30 
est maintenue dans cette position intermédiaire par le sautoir 62 qui coopére maintenant avec la goupille de retenue 65 
de la bascule 30 par un second flanc 68 de son extrémité 64. En pivotant, ladite bascule de déclenchement 30 entraine 
par son doigt de déclenchement 31 le volet 32 et ce faisant l'indicateur 33 «on» devient visible par le guichet 34 du cadran 
35 de la piéce d'horlogerie. 


[0039] Dans cette position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, la dent de déclenchement 36 de ladite 
bascule 30 est au contact de la came de déclenchement 27. 


[0040] Simultanément, l'activation du mécanisme d'alarme actionne le mécanisme de déclenchement du mécanisme de 
sonnerie qui entraíne la libération des piéces des minutes 18, des quarts 8 et de la crémaillére 5. Cependant, ces piéces 
sont retenues par la bascule de déclenchement 30 dans sa position intermédiaire avant d'entrer en contact avec leur 
limacon respectif 22, 14, 7. Pour ce faire, la pièce des minutes 18, la pièce des quarts 8 et le doigt des quarts 12 comportent 
chacun une cheville de retenue désignées dans les figures par 18b, 8b et 12a respectivement. 


[0041] En position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, un second bras 69 de ladite bascule 30 coopére 
avec la cheville de retenue 12a du doigt des quarts 12 pour bloquer ledit doigt 12 en rotation dans le sens horaire, ce qui 
entraine le blocage de la rotation du pignon de crémaillére 6 et donc l'arrét de la chute de la crémaillére 5. Dans cette 
méme position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, une goupille des quarts 70 chassée dans la bascule 
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de déclenchement 30 coopere avec la cheville de retenue 8b de la piece de quarts 8 pour retenir la chute de celle-ci. 
Finalement, la bascule de déclenchement 30 présente un doigt de retenue 71 qui, dans la position intermédiaire de la 
bascule de déclenchement 30, coopére avec la cheville de retenue 18b de la piéce des minutes 18 pour bloquer la chute 
de ladite piéce des minutes 18. 


[0042] A l'activation du mécanisme d'alarme, la pièce des minutes 18 en tombant libère la goupille de blocage 46 de la 
bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. Cependant, dans la position intermédiaire de la bascule de déclen- 
chement 30, le premier bras 66 de ladite bascule 30 n'est plus en appui contre le ressort 44 de la bascule d'arrét 41 qui 
est donc libéré et vient en appui contre la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45, 
maintenant celle-ci dans une position où elle bloque le pignon du régulateur de vitesse 1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[0043] La bascule de déclenchement 30 retient les pièces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillère 5 dans une 
position où les bras palpeurs respectifs 18a, 8a, 5b desdites pièces ne sont pas dans le chemin de leur limaçon respectif 
22, 14, 7 qui doivent pouvoir continuer à tourner entraînés qu'ils sont par le mouvement de la pièce d'horlogerie. 


[0044] Quant à la roue de déclenchement 24, lorsque le mécanisme d'alarme est activé, elle est toujours entraînée en 
rotation dans le sens horaire par la roue des heures 25 du mouvement de la pièce d'horlogerie et entraîne donc en rotation 
dans le sens horaire la came de déclenchement 27 et la came d'arrêt 26. 


[0045] Dans cette forme d'exécution, lorsque le mécanisme d'alarme est activé, le mécanisme de sonnerie ne peut pas 
étre déclenché, ni à la demande ni au passage. 


[0046] Le déclenchement du mécanisme d'alarme va à présent étre décrit en détail en référence à la fig. 6c. 


[0047] Au moment du déclenchement du mécanisme d'alarme, c'est-à-dire lorsque l'heure affichée par la piéce 
d'horlogerie correspond à l'heure d'alarme préalablement réglée, la dent de déclenchement 36 de la bascule de déclen- 
chement 30 et le premier bras 42 de la bascule d'arrét 41 tombent chacun dans leur encoche respective 27a, 26a de la 
came de déclenchement 27 respectivement de la came d'arrét 26. De préférence, les cames d'arrét 26 et de déclenche- 
ment 27 ainsi que la roue de déclenchement 24 sont conformées pour que la bascule de déclenchement 30 et la bascule 
d'arrét 41 tombent simultanément dans leur encoche 27a, 26a de la came de déclenchement 27 respectivement de la 
came d'arrét 26. 


[0048] En tombant dans l'encoche 27a de la came de déclenchement, la bascule de déclenchement 30 pivote de sa 
position intermédiaire vers une position basse dans laquelle elle ne retient plus les piéces des minutes 18, des quarts 
8 et la crémaillére 5. 


[0049] Plus précisément, dans la position basse de la bascule de déclenchement 30, le second bras 69 de la bascule de 
déclenchement 30 ne bloque plus le doigt des quarts 12 via la cheville de retenue 12a, le pignon de crémaillére 6 est donc 
libéré et est entrainé en rotation dans le sens horaire par la crémaillére 5 qui poursuit donc sa chute sous l'impulsion de 
son ressort. De méme, la goupille des quarts 70 de la bascule de déclenchement 30, dans sa position basse, n'est plus 
dans le chemin de la cheville de retenue 8b de la piéce des quarts 8 qui poursuit également sa chute sous l'impulsion 
de son ressort. Finalement, la cheville de retenue 18b de la piéce des minutes 18 est également libérée par le doigt de 
retenue 71 de la bascule de déclenchement 30 lors de sa chute en position basse et la piéce des minutes 18 reprend 
sa chute sous l'impulsion de son ressort. 


[0050] Les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 finissent donc leur chute et leur bras palpeur respectif 
18a, 8a, 5b viennent prendre de manière traditionnelle les informations sur leur limacon respectif 22, 14, 7. 


[0051] Simultanément, la bascule d'arrét 41 pivote également entrainée qu'elle est par la chute de son premier bras dans 
l'encoche 26a de la came d'arrét 26. Ce pivotement de la bascule d'arrét entraîne le ressort 44 qui s'écarte de la goupille de 
blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. Ainsi libérée, ladite bascule de blocage 45 pivote dans 
une position oü le ressort de blocage 47 ne bloque plus la rotation du pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage. 


[0052] Le petit rouage ainsi libéré peut alors remonter de maniére traditionnelle les piéces des minutes 18, des quarts 8 
et la crémaillére 5. En remontant, lesdites piéces des minutes 18 et des quarts 8 et le rochet des heures 4 entrainé par 
l'axe de fusée 2 actionnent leurs levées respectives qui soulévent les marteaux qui frappent alors les timbres pour sonner 
l'heure qu'il est et donc le signal d'alarme. 


[0053] La fig. 6d illustre le mécanisme de répétition minutes et le mécanisme d'alarme selon l'invention juste aprés la 
sonnerie du mécanisme d'alarme. 


[0054] Une goupille de remontage 72 chassée sur la piéce des minutes 18 coopére avec la bascule de déclenchement 
30 pour faire remonter celle-ci de sa position basse à sa position de repos lorsque la piéce des minutes 18 est elle-méme 
remontée dans sa position de repos par le mécanisme de sonnerie. En remontant, le doigt de déclenchement 31 de la 
bascule de déclenchement 30 entraine le volet 32 et l'indicateur 33 «off» devient visible à travers le guichet 34 du cadran 
35 de la piéce d'horlogerie. 


[0055] Lors de la remontée de la bascule de déclenchement 30, la goupille de retenue 65 de ladite bascule 30 est repassée 
sur le premier flanc 64 de l'extrémité 63 du sautoir 62. Une fois remontée, la bascule de déclenchement 30 est maintenue 
par ledit sautoir 62 dans une position de repos décrite précédemment dans laquelle la dent de déclenchement 36 n'est 
pas en contact avec la came de déclenchement 27. 
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[0056] Simultanément, en remontant, la piece des minutes 18 revient au contact via son crochet 67 de la goupille de 
blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 et ladite bascule 45 pivote á nouveau dans une 
position ou elle bloque la rotation du pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage de sonnerie et donc celui-ci. 


[0057] La roue de déclenchement 24 quant à elle poursuit sa rotation dans le sens horaire et entraîne donc les cames 
d'arrêt 26 et de déclenchement 27. De par la rotation de la came d'arrêt 26 et la forme de l'encoche 26a de ladite came 
26, le premier bras 42 de la bascule d'arrêt 41 sort de ladite encoche 26a tout en restant au contact de la came d'arrêt 
26. La bascule d'arrêt 41 pivote donc et le ressort 44 tend à se rapprocher de Іа goupille de blocage 46 de la bascule de 
blocage du petit rouage de sonnerie 45. Cependant, la bascule de déclenchement 30 ayant repris sa position de repos 
le premier bras 66 de ladite bascule vient au contact du ressort 44 pour empêcher celui-ci d'entrer en contact avec la 
goupille de blocage 46 de la bascule de blocage 45. 


[0058] Le mécanisme d'alarme est ainsi désactivé et tous les éléments du mécanisme de répétition minutes et du méca- 
nisme d'alarme ont retrouvé leur position de repos illustrée à la fig. 6a. La répétition minutes peut à nouveau étre déclen- 
chée à la demande par l'utilisateur. 


[0059] La présente forme d'exécution a été décrite ci-dessus à titre d'exemple non limitatif. 


[0060] On réalise ainsi une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition et d'un mécanisme 
d'alarme permettant de sonner l'heure à une heure préalablement réglée. En particulier et avantageusement, le méca- 
nisme d'alarme peut venir sous la forme d'une plaque additionnelle qui est assemblée sur un mouvement d'horlogerie 
comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition traditionnel. 


Revendications 


1. Piece d'horlogerie, notamment montre bracelet, comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22), un 
mécanisme de déclenchement dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un mécanisme d'alarme (24-48), un 
mécanisme d'activation (37, 38) permettant d'activer ledit mécanisme d'alarme, caractérisée par le fait que le mé- 
canisme d'alarme (24-48) commande le mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) pour sonner à une heure 
préalablement déterminée une indication horaire correspondant à ladite heure. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée par le fait que le mécanisme d'alarme comprend un méca- 
nisme de réglage de l'heure d'alarme (48-61) permettant à l'utilisateur de régler l'heure à laquelle le mécanisme 
d'alarme commande le mécanisme de sonnerie pour sonner une indication horaire correspondant à ladite heure; un 
mécanisme de déclenchement de l'alarme (24, 30, 26, 27, 41) actionné par le mécanisme d'activation (37, 38), ledit 
mécanisme d'activation actionnant simultanément le mécanisme de déclenchement du mécanisme de sonnerie ou 
de répétition, et ledit mécanisme de déclenchement de l'alarme (48-61) étant entrainé par la roue des heures (25) de 
la piéce d'horlogerie pour bloquer ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) une fois déclenché mais avant 
d'avoir sonné et ne libérer ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition que lorsque l'heure affichée par la piéce 
d'horlogerie correspond à l'heure préalablement réglée par l'utilisateur au moyen du mécanisme de réglage (48-61). 


3. Piece d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par le fait que le mécanisme de déclenchement de l'alarme 
comprend une premiére bascule (30) pivotée sur une platine de la piéce d'horlogerie et actionnée par le mécanisme 
d'activation (37, 38) du mécanisme d'alarme pour coopérer avec une premiére came (27) entrainée en rotation par 
la roue des heures (25) de la pièce d'horlogerie, ladite came (27) déterminant une première position de la première 
bascule (30) dans laquelle ladite bascule bloque le mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) une fois déclen- 
ché par le mécanisme de déclenchement lui-méme actionné par le mécanisme d'activation (37, 38) du mécanisme 
d'alarme et une seconde position de la premiére bascule (30) dans laquelle ladite bascule ne bloque plus le méca- 
nisme de sonnerie ou de répétition. 


4. Piece dhorlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que la première came (27) comprend une encoche 
(27a) déterminant la seconde position de la premiére bascule (30) dans laquelle elle ne bloque plus le mécanisme 
de sonnerie ou de répétition, et par le fait que la position angulaire de ladite came au moment de l'activation du 
mécanisme d'alarme via le mécanisme d'activation est réglée par le mécanisme de réglage de l'heure d'alarme 
(48-61). 


5. Piece d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisée par le fait que le mécanisme de sonnerie 
ou de répétition est un mécanisme de répétition minutes comprenant entre autre une crémaillére (5) pivotée sur une 
platine et dont le secteur denté (5a) est en prise avec un pignon de crémaillére (6) entrainé par un axe de fusée (2) 
relié cinématiquement à un barillet de sonnerie, une piéce des quarts (8) pivotée sur une platine et entrainée par un 
doigt des quarts (12) entrainé par l'axe de fusée (2), une piéce des minutes (18) pivotée sur une platine sur le máme 
axe que la piéce des quarts (8) et entrainée par celle-ci et un petit rouage de sonnerie (1) reliant cinématiquement 
le barillet de sonnerie à un régulateur de vitesse de sonnerie, le mécanisme de déclenchement du mécanisme de 
répétition minutes entrainant l'axe de fusée (2) en rotation et par conséquent la crémaillére (5), la piéce des quarts 
(8) et la piéces des minutes (18). 
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Piece d'horlogerie selon les revendications 4 et 5, caractérisée par le fait que la premiére bascule (30) dans sa 
premiére position déterminée par la premiére came (27) retient la crémaillére (5), la piéce des quarts (8) et la piéce 
des minutes (18), bloquant ainsi l'axe de la fusée (2) et le mécanisme de répétition minutes après son déclenchement. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait que le mécanisme d'alarme comprend un méca- 
nisme de blocage du petit rouage de sonnerie actionné par le mécanisme d'activation de l'alarme permettant de 
bloquer le petit rouage une fois le mécanisme d'alarme activé et coopérant avec le mécanisme de déclenchement de 
l'alarme pour libérer le petit rouage lorsque l'heure affichée par la pièce dhorlogerie correspond à l'heure d'alarme 
préalablement réglée. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisée par le fait que le mécanisme de blocage comprend une 
seconde bascule (41) coopérant avec une seconde came (26) coaxiale et solidaire de la première came (27), ladite 
seconde came (26) étant conformée pour que, dans la première position de la première bascule (30), la seconde 
bascule (41) bloque le petit rouage de sonnerie tandis que dans la seconde position de la première bascule (30), la 
seconde bascule (41) ne bloque plus le petit rouage de sonnerie. 


Fig.1 
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Fig.2 
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Fig.3 
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Fig.4a 
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Fig.4b 
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Fig.5a 
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Fig.6a 
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Fig.6b 
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Fig.6c 
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(54) Montre musicale. 


(57) La présente invention concerne une montre musicale com- 
portant un mouvement monté sur un báti (10) et destiné á en- 
traîner en rotation au moins un tambour (12) muni d'ergots (13) 
répartis à sa périphérie. Pour améliorer la compacité et la dispo- 
sition spatiale des éléments du mécanisme, le tambour (12) est 
monté pivotant sur le bâti (10), selon un axe perpendiculaire au 
bâti (10). Le bâti (10) porte une première série (14A) de plusieurs 
lames (14) superposées selon une direction perpendiculaire au 
bâti (10), pour coopérer avec les ergots (13) dudit tambour (12). 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte aux montres musicales. Elle concerne plus particulièrement une montre com- 
portant un mouvement monté sur un bâti et destiné à entraîner en rotation au moins un tambour muni d’ergots répartis 
à sa périphérie. 


Etat de la technique 


[0002] Le domaine de l'horlogerie et celui des boites à musique sont proches l'un de l’autre, notamment en requérant 
des techniques identiques et des mécanismes similaires, tant pour le stockage d'énergie, que pour la régulation et la 
transmission de l'énergie dispensée. Les montres à sonnerie s’en rapprochent encore davantage, mettant en œuvre des 
timbres ou des lamelles pour produire un son, pour sonner l'heure courante ou une heure de réveil. 


[0003] Certaines montres ont conjugué de manière ultime les mécanismes de l'horlogerie et des boites à musique. Ap- 
pelees montres musicales, elles permettent, à la demande ou au passage, de jouer une mélodie complète, à l'instar des 
boîtes à musique. Par exemple, le document CH6778 A propose une telle montre, dans laquelle un tambour est monté à 
rotation dans le plan du bâti. A sa périphérie, le tambour comporte des ergots, positionnés de manière à coopérer chacun, 
lors de la rotation du tambour, avec des lames réalisées et fixées individuellement sur le bâti. 


[0004] Vu l’espace occupé par le tambour et par les lames, ces montres musicales sont des montres de poche. Elles 
ne peuvent que difficilement cohabiter avec d’autres complications ou mécanismes horlogers. En outre, les lames sont 
réalisées individuellement, afin de pouvoir être accordée au plus juste. Elles sont également fixées séparément, côte 
à côte, sur le bâti, afin de pouvoir ajuster leur position respective en référence aux ergots. Miniaturiser davantage ces 
mécanismes apparaît donc comme une gageure difficilement surmontable. 


[0005] On connaît des montres bracelet munies de sonnerie de type carillon, mettant en œuvre des marteaux frappant 
sur plusieurs timbres. Toutefois, le nombre de notes disponibles pour jouer une mélodie est très limité et ne peut être 
aisément augmenté. 


[0006] La présente invention a pour but de pallier ces inconvénients en proposant une montre agencée de manière à 
fortement optimiser l'espace occupé par le mécanisme sonore qu'elle comporte. Ce mécanisme peut notamment être 
utilisé pour une montre musicale, mais aussi pour un réveil ou une répétition. 


Divulgation de l'invention 


[0007] De facon plus précise, l'invention concerne une montre comportant un mouvement monté sur un báti et destiné à 
entraîner en rotation au moins un tambour muni d'ergots répartis à sa périphérie. Particulièrement à l'invention, le tambour 
est monté pivotant sur le báti, selon un axe perpendiculaire au báti. En outre, le báti porte une premiére série de plusieurs 
lames superposées selon une direction perpendiculaire au báti, pour coopérer avec les ergots dudit tambour. 


Bréve description des dessins 


[0008] D'autres détails de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description qui suit, faite en référence 
au dessin annexé, représentant les éléments essentiels de l'invention, en vue de dessus, de cóté et en perspective, 
respectivement sur les fig. 1 à 3. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0009] La montre selon l'invention comporte un báti 10, notamment destiné à recevoir les éléments principaux d'un mé- 
canisme de sonnerie, à savoir au moins un tambour 12 et des lames 14. Dans un premier mode de réalisation non spé- 
cifiquement représenté, le báti porte également les éléments fonctionnels du mouvement. En d'autres termes, le bati est 
la platine ou un pont du mouvement. 


[0010] Le tambour 12 est semblable à ceux de l'état de la technique et comporte des ergots 13 répartis à sa périphérie, 
pour coopérer avec les lames 14 afin de jouer une mélodie, lors de la rotation du tambour 12. 


[0011] Selon un premier aspect de l'invention, le tambour 12 est monté pivotant sur le báti 10, selon un axe perpendiculaire 
au báti 10, par exemple entre deux paliers ménagés, l'un dans le báti et l'autre dans un pont agencé à cet effet. Pour 
coopérer avec les ergots 13 du tambour 12, les lames 14 sont agencées en une premiére série 14A et sont superposées 
selon une direction perpendiculaire au báti 10. Ainsi, la surface occupée par le tambour 12 et les lames 14, est grandement 
optimisée par rapport aux mécanismes de l'état de la technique. La notion de superposition ne doit pas s'interpréter 
de maniére restrictive, c'est-à-dire qu'elle signifie que les lames sont empilées verticalement, mais sans qu'elles soient 
nécessairement parfaitement disposées et alignées les unes au-dessus des autres, particulierement au niveau de leur 
talon. 


[0012] Cette construction est particulièrement intéressante, mais pourrait se faire au préjudice de l'épaisseur du méca- 
nisme. Pour pallier cet inconvénient, les lames 14 de la premiére série 14A sont venues d'une piéce avec un support 16 
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monobloc, monté sur le báti 10. Plus particulierement, le support 16 estamenage pour permettre sa fixation sur le báti 10. 
Le support 16 se prolonge par des doigts formant les lames 14, comme les dents d'un peigne, qui sont superposées dans 
le sens de l'épaisseur du support 16, c'est-à-dire selon une dimension orthogonale au bâti 10 lorsqu'il y est assemblé. 
Les lames 14 sont séparées les unes des autres par des interstices de taille variable, permettant de moduler la longueur 
vibrante de la lame et le son que chacune produit. 


[0013] De manière avantageuse, les lames 14 sont conformées pour laisser un maximum d’espace disponible pour les 
autres éléments du mouvement. Dans ce but, les lames 14 sont courbes et peuvent épouser la forme du mouvement, 
notamment dans le cas d'un mouvement rond, et être ainsi disposées à la périphérie du mouvement. 


[0014] Afin d'optimiser la fabrication de la série de lames 14, elle peut être avantageusement réalisée en acier par usinage 
traditionnel ou par électroérosion. 


[0015] On peut prévoir plusieurs tambours 12 pour réaliser la sonnerie. Ainsi, un deuxième tambour 12 coopère avec une 
deuxième série 14B de lames 14, également réalisée de manière similaire à la première série 14A. 


[0016] De manière avantageuse, les deux tambours 12 sont disposés en périphérie du bâti 10 et les lames 14 des première 
et deuxième séries sont arrangées sur le pourtour du bâti 10, de manière à libérer l'essentiel de la surface du bâti 10 pour 
d’autres éléments du mouvement. 


[0017] Dans un mode de réalisation particulièrement avantageux et représenté au dessin, le bâti 10 ne supporte pas les 
éléments essentiels de la montre, notamment et de manière non exhaustive, l'échappement, le rouage de finissage, la 
source d'énergie du mouvement. Ce dernier comporte également, de préférence, les éléments principaux d'un mécanisme 
de sonnerie, c'est-à-dire une source d'énergie, un systeme de déclenchement et de comptage. Le bâti 10, tel qu'évoqué 
ci-dessus, sert de cercle d'encageage et est muni d’une ouverture 18 pour recevoir le mouvement. Les lames 14 sont 
également conformées pour épouser la forme du mouvement, par l'extérieur dans ce cas. Ainsi, l'invention permet une 
construction quasiment modulaire, permettant d'adapter des tambours 12 et des lames 14 selon l'invention sur un mou- 
vement muni d’un mécanisme de sonnerie, de l’état de la technique. 


[0018] Pour ce faire, il suffit de loger le mouvement dans l’ouverture 18 que comporte le bâti 10 et relier cinématiquement 
les tambours 12 au mouvement. Si le mouvement est équipé d’un mécanisme de sonnerie, ce dernier comporte tous 
les éléments fonctionnels pour l'entrainement de la sonnerie et pour son déclenchement (source d'énergie, organes de 
déclenchement et de comptage...). En fin de chaîne cinématique, un ou plusieurs mobiles sont normalement destinés à 
actionner des levées de marteaux que comporte un mécanisme de sonnerie de type conventionnel. 11 est à la portée de 
l'homme du métier de supprimer les marteaux et les timbres et de connecter cinématiquement le ou les mobiles, chacun via 
un train de démultiplication 20, agencé sur le bati 10. Grace à la démultiplication, les tambours 12 peuvent étre entrainés 
à la vitesse voulue, avec le couple prévu initialement pour actionner les marteaux de sonnerie. Ainsi, tous les éléments 
fonctionnels du mécanisme de sonnerie étant disposés dans le mouvement, les éléments à disposer sur le bati 10 sont 
donc, à la fois simple et en nombre réduit. 


[0019] L'homme du métier peut également envisager d'utiliser des tambours de diamétre différents, afin de moduler le 
couple avec lequel chaque tambour est entrainé. La longueur des lames étant adaptée au diamétre du tambour, on aura 
ainsi des lames longues sur des tambours de plus grands diamétres, entrainés avec peu de couple et des lames plus 
courtes jouant sur des tambours de plus petit diamétre, entrainés avec un couple important. 


[0020] Une telle construction permet de réaliser une montre, pouvant étre portée au poignet, munie d'un mécanisme de 
sonnerie capable de jouer une mélodie complexe. En outre, il est possible d'adapter trés simplement ce mécanisme sur 
un mouvement à sonnerie (réveil, répétition, grande sonnerie...) existant. D'autres variantes peuvent étre envisagées par 
l'homme du métier, sans toutefois sortir du cadre de l'invention délimité par les revendications. 


Revendications 


1. Montre comportant un mouvement monté sur un báti (10) et destiné à entrainer en rotation au moins un tambour 
(12) muni d'ergots (13) répartis à sa périphérie, caractérisée en ce que ledit tambour (12) est monté pivotant sur le 
báti (10), selon un axe perpendiculaire au báti (10), et en ce que ledit bati (10) porte une premiére série (14A) de 
plusieurs lames (14) superposées selon une direction perpendiculaire au báti (10), pour coopérer avec les ergots 
(13) dudit tambour (12). 


2. Montre selon la revendication 1, caractérisée en ce que le mouvement est logé dans une ouverture (18) que comporte 
le báti (10) et en ce que lesdites lames (14) de la premiére série (14A) et le tambour (12) sont disposés sur le báti 
(10), autour du mouvement, ledit tambour (12) étant relié cinématiquement au mouvement pour son entrainement. 


Montre selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit báti est une platine du mouvement. 


4. Montre selon l'une des revendications 2 et 3, caractérisée en ce que ledit báti (10) porte un train de démultiplication 
(20) relié cinématiquement au tambour (12) et destiné à étre entrainé par un rouage de sonnerie du mouvement. 


5. Montre selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que lesdites lames (14) de la premiére série 
(14A) sont venues d'une piéce sur un support 16 monobloc, monté sur le báti (10). 


10. 


11. 


12. 
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Montre selon la revendication 5, caractérisée en ce que lesdites lames (14) de la premiére série (14A) sont courbes 
et présentent une orientation épousant sensiblement la forme de l’ouverture (18) du bâti (10). 


Montre selon la revendication 4, caractérisée en ce qu'elle comporte un deuxiéme tambour (12) monté pivotant sur 
le báti (10) selon un axe perpendiculaire á ce dernier et relié cinématiquement au rouage de sonnerie du mouvement 
par un deuxième train de démultiplication (20). 


Montre selon la revendication 7, caractérisée en ce qu’elle comporte une deuxième série (14B) de lames (14) super- 
posées selon une direction perpendiculaire au bâti (10) pour coopérer avec les ergots (13) du deuxième tambour (12). 


Montre selon la revendication 8, caractérisée en ce que lesdites lames (14) de la deuxième série sont venues d'une 
pièce sur un support (16) monobloc, monté sur le bâti (10). 


Montre selon la revendication 9, caractérisée en ce que lesdites lames (14) de la deuxième série (14B) sont courbes 
et présentent une orientation épousant sensiblement la forme de l’ouverture (18) du bâti (10). 


Montre selon l’une des revendications 7 à 10, caractérisée en ce que lesdits premier et deuxième tambours ont des 
diamètres différents. 


Montre selon la revendication 12, caractérisée en ce que lesdits premier et deuxième tambours sont agencés pour 
être entraînés à des couples différents. 
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Fig. 2 

















Fig. 3 


CH 703 634 A1 


TRAITE DE COOPERATION EN MATIÈRE DE BREVETS 
RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


IDENTIFICATION DE LA DEMANDE INTERNATIONALE COTE DU DOSSIER ЗИ DEPOSANT OU DU MANDATAIRE 


Cas T1tS/GB/CHmv 
Demande nationale п” Date du dépôt 





1309/2010 16-08-2010 
Pays du depot Date de prioris revendique 












CH 
]Déposant {Mami 


Manufacture et fabrique de montres et chronométres Ulysse Nardin Le Locle SA | 
Numero donné par 'adminiskapon chargés de la nechereha 
intermalioness à la requéte d'une recherche de type itermatona! 











Data de a requête d'une recherche de See 
intemational 








SN 54997 


(Әп саз бе sur symboles de а classification, NSR indiquer tos) 


21-10-2019 
L CLASSEMENT DE L'OBJET DE LA DEMANDE 
Seton la gasaigetion terane des brevets (CIB) NIS & Kis seinen S classification RENEE at le CIB 






904823700 GO4B23/02 G04847/04 G190F1/06 







M. DOMAINES RECHERCHES 


Sysieme de classification 


Y 
N 


iy 
i 
1 
i 






Documentation minimale consultes 
Symboles de la classticaiion | 





GO4B G10F 


Moaumentalion cansulte sine que N documentati minime dans la mesnr ob nes documents fort 








patis des dameings consultes 






БА ШЕ; AETE ESTIME QUE CERTAINES REVENDICATIONS 

NE POUVAIENT FAIRE L'OBJET D'UNE RECHERCHE IGbsereations aur ds feule sungkenantaing} 
iw. [ABSENCE D'UNITE DE L'INVENTION 
Бола POTASA 201 A LE 12000) 





(Giwenrabons sur la NR suggiéenarttaire} 





CH 703 634 A1 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


Dean dde reer Мп 


CH 13092010 





X CRASSEMENTDELUBIETUERADEXANDE, моо Tr a 
ТА.  804823/00 G04 04823/02 G04B47/04 81071/06 
ADD. 








Sena la asa esla Re баон ¡CIR QU à la bis solos a esapeitie 


‚ ПОКАЗЕ SUB LESCOOEUS LA RERIN A PORTE 
rennen хепе de {Буна de замо SN dos SAS es Nassamen) 


8048  SIQF 





ISKAN Gl Ss 








Sesamestabon Cue жие que da Roumanie RUNE ans NR MESES CSS DIS US EVENS бөз SOSSRRSS sur lesa FMê la echaron 


Base бо dendas осте сталее au pus ele la reis lara ¿nom de Y bsos ds données, el ei пайа, HSS Ge pens GRISSS 
ü 


EFO-Internal, WPI Data, РАЈ 


OE PES CORRE PERT 





айшә * | Deeumessls as, шан, fe cas échéant Sneaksn Bes (ssa ts NNNSTNS MS. des Severe rites 


X US ë 300 548 Bi (ZHU YUNDE [CN] ET AL) 1-6 

9 octobre 200i (2001-10-09) : 
A ж figure 1% 7-12 i 
CH 649 190 A2 (PATEK) | 
15 mai 1985 (1985-06-18) | 
+ le document en entier + 


e 


{А ЕН 327 802 A (REUSE GUIDO [CH] 1 


-15 février 1958 (1958-02-15) 


1 
1 
i 
| } i : 
AS DUREE SE UNUM PE ggg ts A EUIS: eMe: ОИНОИТ: 
| SW TS Uobument en entier E | | 
i Seer | 
Н N : 
} N i 
| : | 
N N i 
N i : 
} N i 
N Ч : 
} N 
; N 
} N 
N Н 
1 3 
Н 
Н 
3 
} 
N 
1 Vas NN aile di cade C pour R Re de la liste des ORDER ІСІ Los documents de Jamas de bruts som neque em snmeyss 


j 5 Сапка OCS de doeumems сібе: 
UP dessen users pssol apres la же С Gp al Ts 
Я Bo de MISS of appena pará Stal бә ба 
ent genes ба n NAM SN 3echulque period, Wels CMS pulir cammprencka de principe 
rare фатонат gesti n ы За ой casi la Base de тк 
TES бортам SOS, Mas SUSE А Ss dale de бөрі ou " 
‘apres cota CNE > шайы IMAN SU DNS TUNG па аш 
j ire CARRIERE comme ROARS QH cores plain sse actis 
sh? SDCHRSRRI PEANT sets Us кей SUF LUGS sevesdieatias de inventive par reper au document ONE Ne nent 
1 A xr RY m РЫ 
дана СНАХ au рег ars NH 
“Y acurat жю ФОРА & utd SS ын ілі NS RE аш i 
T me лак ES Al i 
sange Qu atier EI 


VAT босатып destissssnt FE 






° Rares aria rm essent; 


























“4 FEB an 






NN Бөндейлауо ANSE 






Lupo, Angelo 





CH 703 634 A1 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL пораснаа 


Wiesseignemens liés aux mendres de famsies de ГЕРА, CH 13092010 





Dozent brevet cité ` Resê Messthibrers) бее Rats de 
зи TADDG de mohesche риф айап 1575 бо brevstist pusslisatios 


US 6300548 Bi 09-18-2001 EN 1293386 A PER 


CH 644190 АЗ AUCUN 


СН 327802 A 15-92-1958 AUCUN 


Кетсе РХД INE — боя ул! уды SEMI 


ШЇЇ 
CONFEDERATION SUISSE an CH 703 635 A2 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. Cl: 6048 23/12 (2006.01) 
G04B 2142 (2006.01) 


Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 
Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


а: DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 01298/11 (71) Requérant: 
PATEK PHILIPPE SA GENEVE, rue du Rhône 41 


1204 Genève (CH) 


(22) Date de dépôt: 04.08.2011 


(72) Inventeur(s): 
Cédric Fague, 1233 Bernex (CH) 
Ludovic Punzi, 1258 Perly-Certoux (CH) 
Philip Barat, 1233 Bernex (CH) 


(43) Demande publiée: 29.02.2012 


(74) Mandataire: 
MICHELI & CIE SA, 122, Rue de Genève Case postale 61 


(80) Priorité: 18.08.2010 CH 01322/10 1226 Thonex (CH) 





(54) Pièce d'horlogerie munie d'un mécanisme de répétition ou de sonnerie et d'un mécanisme 
d'alarme. 


(57) La présente invention a pour objet une pièce d'horlogerie, 
notamment une montre bracelet, comprenant un mécanisme de 
sonnerie ou de répétition (1-22), un mécanisme de déclenche- 
ment dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un mé- 
canisme d'alarme (24-48) et ип mécanisme d'activation (37) 
permettant d'activer ledit mécanisme d'alarme. Le mécanisme 
d'alarme (24-48) commande le mécanisme de sonnerie ou de 
répétition (1—22) pour sonner à une heure correspondant à une 
heure d'alarme préalablement déterminée une indication horaire 
correspondant à ladite heure d'alarme. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte aux pièces horlogerie munies d'un mécanisme de répétition ou de sonnerie 
et d'un mécanisme dalarme. 


[0002] On connaît des pièces d horlogerie munies d'un mécanisme de grande sonnerie, de répétition des quarts, des 
demi-quarts ou des minutes tels que décrits par exemple dans l'ouvrage «Les montres compliquées» de Francois lecoultre 
aux Editions Horlogères. 


[0003] On connaît également des pièces dhorlogerie comportant des mécanismes de réveil ou dalarme telles que celle 
décrite dans l'ouvrage «Théorie d'horlogerie» édité par la Fédération des Ecoles Techniques. De tels mécanismes de réveil 
ou d'alarme comprennent traditionnellement un mécanisme de sonnerie d'alarme, un dispositif de mise à l'heure permet- 
tant à l'utilisateur de choisir l'heure à laquelle doit sonner le mécanisme d'alarme, un mécanisme d'activation du méca- 
nisme d'alarme pour activer et/ou désactiver le mécanisme d'alarme et un mécanisme de déclenchement pour actionner 
le mécanisme de sonnerie d'alarme à l'heure préalablement réglée. En général, le mécanisme de sonnerie d'alarme com- 
prend au moins un marteau frappant un timbre et en particulier, la sonnerie d'alarme est toujours la méme quelle que soit 
l'heure prédéterminée et ne transmet aucune autre information que celle que ladite heure est arrivée. 


[0004] Le but de la présente invention est de réaliser une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de répétition ou de 
sonnerie et d'un mécanisme d'alarme. 


[0005] Le présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie, notamment une montre bracelet, comprenant un méca- 
nisme de sonnerie ou de répétition, un mécanisme de déclenchement dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un 
mécanisme d'alarme, un mécanisme d'activation permettant d'activer ledit mécanisme d'alarme, caractérisée par le fait 
que le mécanisme d'alarme commande le mécanisme de sonnerie ou de répétition pour sonner à une heure correspon- 
dant à une heure d'alarme préalablement déterminée une indication horaire correspondant à ladite heure d'alarme. 


[0006] Dans la première forme d'exécution, l'heure correspondant à l'heure d'alarme préalablement réglée est identique à 
l'heure d'alarme et le mécanisme est agencé pour sonner l'heure qu'il est (heure(s), quart(s) et/ou minute(s) selon le type 
de la sonnerie) lorsque l'heure affichée par la piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition 
et un mécanisme d'alarme selon cette premiére forme d'exécution est identique à l'heure d'alarme préalablement réglée. 


[0007] Dans une seconde forme d'exécution de la piéce d'horlogerie selon l'invention, l'heure d'alarme ne peut étre réglée 
que par pas de quart d'heure (soit à l'heure pleine, l'heure et quart, l'heure et demie ou l'heure et trois quarts). Dans cette 
forme d'exécution, le mécanisme d'alarme est agencé pour sonner une minute avant l'heure d'alarme (une minute avant 
l'heure d'alarme étant l'heure correspondant à l'heure d'alarme dans cette forme d'exécution) l'heure qu'il est. Contraire- 
ment à la premiére forme d'exécution, l'indication horaire n'est pas la sonnerie par le mécanisme de sonnerie de l'heure 
d'alarme, mais la sonnerie par le mécanisme de sonnerie d'une heure égale à une minute avant l'heure d'alarme. Cette 
forme d'exécution permet ainsi d'avoir une indication horaire la plus longue possible en terme de sonnerie, rendant ladite 
indication la plus audible et reconnaissable possible. Dans cette forme d'exécution également, l'indication horaire dépend 
et correspond à l'heure d'alarme préalablement déterminée. 


[0008] La particularité d'une piéce d'horlogerie selon l'invention réside donc dans le fait que le signal d'alarme dépend 
de l'heure d'alarme préalablement réglée. Le signal d'alarme selon la présente invention est donc une indication horaire 
qui en plus d'annoncer que l'heure d'alarme est arrivée, donne en outre des informations sur cette heure d'alarme. Au 
lieu d'un signal d'alarme quelconque et unique quel que soit l'heure d'alarme préalablement déterminée comme dans 
les dispositifs d'alarme traditionnels, la présente invention offre donc une indication horaire qui dépend et correspond à 
l'heure d'alarme préalablement déterminée. 


[0009] Les dessins annexés illustrent schématiquement et à titre d'exemple plusieurs formes d'exécution d'une piéce 
d'horlogerie munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition et d'un mécanisme d'alarme selon l'invention. 

La fig. 1 est une vue de face d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. 

La fig. 2 illustre le mécanisme de sonnerie ou de répétition de la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1. 


La fig. 3 illustre le mécanisme d'alarme selon une premiére forme d'exécution de l'invention destiné à équiper la 
pièce d'horlogerie illustrée à la fig. 1. 


Lafig.4a illustre le train d'engrenage reliant le mouvement de la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1 au méca- 
nisme d'alarme illustré à la fig. 3. 


La fig. 4b est une vue en coupe du train d'engrenage illustré à la fig. 4a. 
Lafig.5a illustre le mécanisme de réglage de l'heure du mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3. 


La fig. 5b est une vue en coupe du mécanisme de réglage illustré à la fig. 5a. 
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La fig. 6a illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3 lorsque le- 
dit mécanisme d'alarme est désactivé. 


Lafig.6b illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la figure 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3 lorsque 
ledit mécanisme d'alarme est activé. 


Lafig.6c illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3 au déclen- 
chement du mécanisme d'alarme. 


La fig. 6d illustre le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 et le mécanisme d'alarme illustré à la fig. 3 une fois 
que le mécanisme d'alarme a sonné. 


Lafig.7a illustre un mécanisme d'alarme selon une deuxiéme forme d'exécution de l'invention destiné à équiper la 
piece d'horlogerie illustrée à la fig. 1 lorsque ledit mécanisme d'alarme est désactivé. 


Lafig.7b illustre le mécanisme d'alarme selon la deuxiéme forme d'exécution lorsque ledit mécanisme d'alarme est 
activé. 


Lafig.7c illustre le mécanisme d'alarme selon la deuxiéme forme d'exécution durant la premiére phase de déclen- 
chement dudit mécanisme d'alarme. 


Lafig.7d illustre le mécanisme d'alarme selon la deuxiéme forme d'exécution durant la seconde phase de déclen- 
chement dudit mécanisme d'alarme. 


La fig. 8 est une vue de dessous de la chaussée et des limacons de la piéce d'horlogerie et du mécanisme de 
sonnerie illustrés aux fig. 1 et 2 et illustrant une des piéces composant le mécanisme d'alarme selon la 
deuxiéme forme d'exécution illustré aux fig. 7a à 7d. 


[0010] Une premiére forme d'exécution particuliére d'une piéce d'horlogerie selon l'invention munie d'un mécanisme à 
répétition ou de sonnerie et d'un mécanisme d'alarme est illustrée par les fig. 1 à 6d et sera décrite en détail à titre 
d'exemple dans ce qui suit. 


[0011] Dans cette première forme d'exécution particulière, le mécanisme de sonnerie illustré à la fig. 2 est un mécanisme à 
répétition minutes, c'est-à-dire une sonnerie à la demande de l'heure courante, du quart courant et des minutes courantes. 
Ledit mécanisme de répétition minutes est en tout point traditionnel. Un barillet de sonnerie est relié cinématiquement de 
maniére connue à un régulateur de vitesse via un petit rouage de sonnerie dont seul le pignon du régulateur de vitesse 
1 est visible sur les figures. Le régulateur de vitesse peut étre constitué par un échappement à ancre ou par un volant 
inertiel par exemple. Le barillet de sonnerie est également relié cinématiquement de maniére traditionnelle à un axe de 
fusée 2 pivoté sur une platine de répétition (non illustrée) et tend à entrainer ledit axe de fusée 2 en rotation dans le sens 
antihoraire, lors de la sonnerie (soit de la remontée des piéces des quarts et des minutes et de la crémaillére). 


[0012] Un rochet des heures 4 comportant à sa périphérie douze dents triangulaires pointues est entrainé de maniére 
traditionnelle par l'axe de fusée 2 et coopere avec une levée des heures (non illustrée) destinée à soulever de manière 
traditionnelle un gros marteau (non illustré) frappant un timbre grave (non illustré). 


[0013] Le mécanisme de répétition minutes présente encore une crémaillére 5 articulée sur la platine de répétition com- 
portant un secteur denté 5a engrenant avec un pignon de crémaillére 6 (seule une partie de la denture dudit pignon est 
visible sur les figures) entrainé par l'axe de fusée 2 lors de la sonnerie. La crémaillére 5 présente en outre un bras palpeur 
5b venant s'appuyer sur les échelons d'un limacon des heures 7 afin de déterminer le nombre d'heures à sonner. 


[0014] Le mécanisme de répétition minutes comporte également une piéce des quarts 8 articulée sur la platine de répé- 
tition et comportant sur son pourtour deux séries de trois dents: la premiére série 9 est destinée à entrainer une premiére 
levée des quarts soulevant un petit marteau frappant un timbre aigu et la seconde série 10 est destinée à entrainer une 
seconde levée des quarts soulevant le gros marteau frappant le timbre grave (les levées, les marteaux et les timbres ne 
sont pas illustrés). L'entrainement de la piéce des quarts 8 se fait traditionnellement par un pignon des quarts (non illustré) 
coaxial à l'axe de fusée 2 et coopérant avec la denture intérieure 11 de la piéce des quarts 8. Le pignon des quarts est 
monté libre en rotation sur l'axe de fusée 2 et est lui-même entraîné par un doigt des quarts 12 solidaire du rochet à canon 
(non illustré) entrainé par l'axe de fusée 2 lorsque ledit doigt coopére avec une goupille d'entrainement chassée dans le 
pignon des quarts. La piéce des quarts 8 présente encore un bras palpeur 8a qui vient s'appuyer sur les échelons d'un 
limacon des quarts 14 ajusté sur le tigeron de la chaussée 15 du mouvement de la piéce d'horlogerie afin de déterminer 
le nombre de quarts à sonner. Le limacon des quarts 14 porte une goupille qui à chaque tour de la chaussée 15 fait 
avancer d'une dent une étoile à douze branches 16 portant le limacon des heures 7. Enfin, sur la piéce des quarts 8, est 
traditionnellement pivoté le crochet des minutes 17. 


[0015] Le mécanisme de répétition minutes comporte enfin une piéce des minutes 18 articulée sur la platine de répétition 
sur le même axe que la pièce des quarts 8 et comportant sur son pourtour un premier secteur denté 19 de quatorze 
dents destinées à entrainer une levée des minutes 20 soulevant le petit marteau. La piéce des minutes 18 comporte un 
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deuxiéme secteur denté 21 coopérant traditionnellement avec le crochet des minutes 17 porté par la piéce des quarts 8 
pour l'entraînement de la pièce des minutes 18. La pièce des minutes 18 comprend encore un bras palpeur 18a qui vient 
s'appuyer sur les échelons d'un limacon des minutes 22 ajusté au-dessus du limacon des quarts 14 sur le tigeron de la 
chaussée 15 afin de déterminer le nombre de minutes à sonner. 


[0016] Le mécanisme de répétition minutes décrit ci-dessus comporte encore un mécanisme de déclenchement tradition- 
nel commandé par l'utilisateur au moyen d'un bouton de commande 23 présent sur la boîte 90 de la pièce d'horlogerie. 
Le fonctionnement de ce mécanisme à répétition minute, en particulier le déclenchement à la demande de la répétition 
minutes, est en tout point traditionnel et ne sera pas décrit plus en détail ici. 


[0017] La pièce dhorlogerie selon l'invention comprend encore un mécanisme d'alarme permettant de déclencher auto- 
matiquement la répétition minutes à une heure prédéterminée. 


[0018] Le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution et illustré à la fig. 3 comprend une roue de déclenche- 
ment 24 reliée cinématiquement à la roue des heures 25 du mouvement de la piéce d'horlogerie. Cette liaison cinématique 
sera décrite plus loin. Une came d'arrét 26 et une came de déclenchement 27 solidaires l'une de l'autre sont montées 
coaxiales à la roue de déclenchement 24 et sont entrainées en rotation par ladite roue de déclenchement 24 au moyen 
d'une goupille 28 chassée dans la came de déclenchement 27 et traversant un trou 29 pratiqué dans la roue de déclen- 
chement 24. La came d'arrét 26 et la came de déclenchement 27 comportent en outre chacune une encoche 26a, 27a. 


[0019] Le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution comprend encore une bascule de déclenchement 
30 articulée sur la platine de répétition. La bascule de déclenchement 30 présente à une de ses extrémités un doigt de 
déclenchement 31 coopérant avec un volet 32 pivoté sur la platine de répétition. Le volet 32 porte un indicateur 33 visible 
à travers un guichet 34 du cadran 35 de la piéce d'horlogerie et indiquant l'état actuel du mécanisme d'alarme: activé ou 
non. Cet indicateur 33 peut étre constitué par exemple des termes «on» et «off» tels qu'illustrés dans les fig. 3 et 6a à 6d 
désignant respectivement l'état ou le mécanisme d'alarme est activé et l'état ou le mécanisme d'alarme est désactivé. 


[0020] La bascule de déclenchement 30 comprend encore une dent de déclenchement 36 destinée à coopérer avec la 
came de déclenchement 27. 


[0021] La bascule de déclenchement 30 est actionnée par une bascule de commande 37 manceuvrable par l'utilisateur 
au moyen par exemple d'un bouton poussoir 38 présent sur la boite 90 de la piéce d'horlogerie. Les mouvements de 
la bascule de déclenchement 30 sont limités par une vis de positionnement 39 vissée dans la platine de répétition et 
traversant un trou oblong 40 de ladite bascule 30. 


[0022] Le mécanisme de sonnerie comprend encore une bascule d'arrét 41 pivotée sur la platine de répétition coaxiale- 
ment à la vis de positionnement 39 limitant les mouvements de la bascule de déclenchement 30. La bascule d'arrét 41 
comprend un premier bras 42 coopérant avec la came d'arrét 26 et un second bras 43 à l'extrémité duquel est articulé 
un ressort 44. 


[0023] Le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution comporte finalement une bascule de blocage du petit 
rouage de sonnerie 45 articulée sur la platine de répétition et portant une goupille de blocage 46 coopérant dans certaines 
positions avec le ressort 44 de la bascule d'arrét 41. La bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 porte également 
un ressort de blocage 47 coopérant avec le pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage de sonnerie pour bloquer 
ledit petit rouage et donc le mécanisme de répétition minutes. 


[0024] La liaison cinématique entre la roue de déclenchement 24 et la roue des heures 25 du mouvement de la piéce 
d'horlogerie selon l'invention et comprenant le mécanisme de répétition minutes et d'alarme selon la premiére forme 
d'exécution va maintenant étre décrite en détail en référence aux fig. 4a et 4b. 


[0025] La roue des heures 25 pivotée au centre du mouvement est traditionnellement entrainée en rotation dans le sens 
horaire par le mouvement de la piéce d'horlogerie. Elle est en prise avec un renvoi d'alarme 48 lui-méme en prise avec une 
roue 49 d'un différentiel 50. Le différentiel 50 comprend en outre un mobile d'entrée 51 comportant un pignon d'entrée 51a 
solidaire d'une roue d'entrée 51b et porté coaxialement par la roue de différentiel 49 et un mobile de sortie 52 comportant 
un pignon de sortie 52a solidaire d'une roue de sortie 52b et pivoté coaxialement à la roue de différentiel 49. Ladite roue 49 
porte un satellite 53 comprenant une roue supérieure de satellite 53a en prise avec le pignon d'entrée 51a du différentiel 
50 et une roue inférieure de satellite 53b en prise avec le pignon de sortie 52a du différentiel 50. Enfin, la roue de sortie 
52b du différentiel 50 engréne avec la roue de déclenchement 24 du mécanisme d'alarme. 


[0026] De plus, comme illustré sur les fig. 1, 4b et 5b, une aiguille d'alarme 54 est chassée sur le mobile d'entrée 51 et 
coopére avec une graduation 55 présente sur le cadran 35 de la piéce d'horlogerie pour indiquer l'heure d'alarme réglée 
par l'utilisateur. 


[0027] En fonctionnement normal du mouvement de la piéce d'horlogerie, le couple délivré au mobile 51 n'est pas assez 
élevé pour contrer la friction due au lanternage dudit mobile d'entrée 51 et par conséquent, ledit mobile d'entrée 51 es 
bloqué. Par conséquent, la roue des heures 25 tournant dans le sens horaire entraine le renvoi d'alarme 48, la roue de 
différentiel 49, le satellite 53, le pignon de sortie 52a, la roue de sortie 52b et la roue de déclenchement 24. Les rapports 
d'engrenage sont tels que pour deux tours de la roue des heures 25 (soit vingt-quatre heures) la roue de déclenchement 
24 fait un tour dans le sens horaire. 
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[0028] Le mécanisme d'alarme selon la première forme d'exécution comprend encore un mécanisme de réglage illustré 
aux fig. 1, 5a et 5b permettant à l'utilisateur de régler l'heure d'alarme. De manière traditionnelle, la pièce d'horlogerie 
selon l'invention comprend un mécanisme de mise à l'heure. Ledit mécanisme est actionnable par l'utilisateur via une tige 
de remontoir 58 commandée par une couronne de mise à l'heure 56 présente sur la boite 90 de la piéce d'horlogerie et 
placée dans une premiére position axiale. 


[0029] De maniére connue, une tirette 80 pivotant en A est engagée par une premiére 80a de ses extrémités dans une 
rainure de la tige de remontoir 58. La seconde extrémité 80b de la tirette 80 commande une première bascule de mise à 
l'heure 81 engagée dans la rainure d'un pignon coulant 82. La position de la tirette 80 est assurée par le ressort sautoir 
de tirette 83. La seconde extrémité 80b de la tirette 80 commande également une seconde bascule de mise à l'heure 84 
pivotée en B et dont une extrémité porte une goupille 84a se déplaçant dans une ouverture oblongue 85 d'une troisième 
bascule de mise à l'heure 86. La troisième bascule de mise à l'heure 86 pivotée en C porte un premier renvoi de mise à 
l'heure 87 en prise avec le niveau inférieur d'un second renvoi de mise à l'heure 88 à deux niveaux. 


[0030] En tirant la tige de remontoir 58 pour déplacer la couronne de mise à l'heure 56 dans une second position axiale 
illustrée à la fig. 5a, la tirette 80 fait pivoter la premiére bascule de mise à l'heure 81. Le pignon coulant 82 glisse sur la tige 
de remontoir 58 et engréne alors avec le premier renvoi de mise à l'heure 87. Simultanément, la tirette 80 fait pivoter la 
seconde bascule de mise à l'heure 84 qui commande la troisième bascule de mise à l'heure 86 qui en pivotant amène le 
second renvoi de mise à l'heure 88 au contact d'un troisiéme renvoi de mise à l'heure 59 qui engréne avec un quatriéme 
renvoi de mise à l'heure 60 lui-méme en prise avec un cinquiéme renvoi de mise à l'heure 61. Ce dernier renvoi 61 engréne 
avec la roue d'entrée 51b du différentiel 50. Ainsi, dans cette seconde position axiale de la couronne de mise à l'heure 56, 
l'utilisateur peut tourner ladite couronne 56 et régler l'heure à laquelle doit sonner l'alarme. 


[0031] Lors du réglage de l'heure du mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution, le couple délivré au mobile 
d'entrée 51 est plus grand que la friction due au lanternage dudit mobile d'entrée 51 ce qui permet de faire tourner ledit 
mobile d'entrée 51. Ainsi, lorsque l'utilisateur tourne la couronne de mise à l'heure 56 dans sa seconde position axiale 
dans le sens horaire, l'aiguille d'alarme 54 tourne dans le sens horaire, entrainée par le rouage décrit ci-dessus. Lorsque 
l'aiguille d'alarme 54 fait un tour dans le sens horaire, la roue de déclenchement 24 tourne dans le sens antihoraire d'un 
tour également. La roue des heures 25 est bloquée de maniére traditionnelle durant l'opération de mise à l'heure du 
mécanisme d'alarme. 


[0032] Le fonctionnement du mécanisme d'alarme selon la première forme d'exécution et du mécanisme de répétition 
minutes décrit ci-dessus va maintenant étre décrit en détail en référence aux fig. 6a à 6d. 


[0033] Dans un mécanisme de sonnerie ou de répétition classique, lors du déclenchement de la sonnerie, à la demande 
ou au passage, les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont libérées et viennent instantanément 
prendre les informations sur leur limacon respectif (22, 14, 7) et ainsi sonner l'heure affichée par la piéce d'horlogerie 
comprenant ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition lors de la remontée de ces piéces par la fusée. 


[0034] De manière générale, le mécanisme d'alarme de la présente invention déclenche la sonnerie de la même manière. 
L'activation du mécanisme d'alarme entraine le déclenchement du mécanisme de sonnerie et les piéces des minutes 
18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont alors libérées. Cependant, le mécanisme d'alarme est conformé pour bloquer 
le mécanisme de sonnerie et en particulier retenir lesdites piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 avant 
qu'elles n'entrent en contact avec leur limacon respectif (22, 14, 7). Lesdites piéces ne sont libérées à nouveau que lorsque 
l'heure affichée sur la piéce d'horlogerie correspond à l'heure d'alarme préalablement réglée au moyen du mécanisme 
de réglage du mécanisme d'alarme. 


[0035] Plus précisément, lorsque le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution est désactivé comme illustré 
à la fig. 6a, l'indicateur 33 «off» du volet 32 est visible à travers le guichet 34 du cadran 35 de la piéce d'horlogerie. 
De plus, la bascule de déclenchement 30 est maintenue par un sautoir 62 dans une position de repos dans laquelle la 
dent de déclenchement 36 de ladite bascule 30 n'est pas en contact avec la came de déclenchement 27. Le sautoir 62 
coopere avec ladite bascule 30 via un premier flanc 63 de son extrémité 64 en contact avec une goupille de retenue 65 
chassée dans la bascule de déclenchement 30. D'autre part, la bascule d'arrét 41 est en appui contre la came d'arrét 
26 et un premier bras 66 de la bascule de déclenchement 30 maintient le ressort-lame 44 de la bascule d'arrét 41 pour 
empécher ledit ressort-lame 44 d'entrer en contact avec la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage 
de sonnerie 45. 


[0036] La came d'arrét 26 et la came de déclenchement 27 sont quant à elles entrainées en rotation dans le sens horaire 
par la roue de déclenchement 24 qui est elle-méme entrainée par la roue des heures 25. 


[0037] Toujours lorsque le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution est désactivé, les piéces des minutes 
18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont également dans une position de repos. La piéce des minutes 18, dans cette 
position de repos, coopére avec la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 par l'intermédiaire d'une de ses 
extrémités en forme de crochet 67 agissant sur la goupille de blocage 46 de ladite bascule de blocage 45 pour bloquer le 
pignon du régulateur de vitesse 1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[0038] Dans cette configuration ou le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution est désactivé, lorsque 
l'utilisateur commande le déclenchement de la répétition minutes au moyen du bouton de commande 23 présent sur la 
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boîte 90 de la pièce d'horlogerie, la pièce des minutes 18 entre autre est libérée par le mécanisme de déclenchement de la 
sonnerie et va venir prendre l'information sur le limacon des minutes 22. Ce faisant, le crochet 67 de la pièce des minutes 
18 libère la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. D'autre part, le premier bras 
66 de la bascule de déclenchement 30 retenant toujours le ressort 44 de la bascule d'arrêt 41 pour empêcher tout contact 
entre ledit ressort 44 et la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage 45, ladite bascule 45 pivote 
dans une position où le ressort de blocage 47 ne bloque plus le pignon du régulateur de vitesse 1. Le petit rouage de 
sonnerie est ainsi débloqué et la sonnerie peut sonner. 


[0039] Une fois l'heure d'alarme réglée au moyen du mécanisme de réglage selon la première forme d'exécution décrit 
précédemment, l'utilisateur peut activer le mécanisme d'alarme au moyen du bouton poussoir 38 présent sur la boîte 90 
de la piéce d'horlogerie. La fig. 6b illustre la configuration des piéces du mécanisme d'alarme et de sonnerie une fois le 
mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution activé. 


[0040] La pression sur le bouton poussoir 38 actionne la bascule de commande 37 qui fait pivoter la bascule de déclen- 
chement 30 de sa position de repos (fig. 6a) dans une position intermédiaire (fig. 6b). La bascule de déclenchement 30 
est maintenue dans cette position intermédiaire par le sautoir 62 qui coopére maintenant avec la goupille de retenue 65 
de la bascule 30 par un second flanc 68 de son extrémité 64. En pivotant, ladite bascule de déclenchement 30 entraíne 
par son doigt de déclenchement 31 le volet 32 et ce faisant l'indicateur 33 «on» devient visible par le guichet 34 du cadran 
35 de la piéce d'horlogerie. 


[0041] Dans cette position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, la dent de déclenchement 36 de ladite 
bascule 30 est au contact de la came de déclenchement 27. 


[0042] Simultanément, l'activation du mécanisme d'alarme selon la première forme d'exécution actionne le mécanisme 
de déclenchement du mécanisme de sonnerie qui entraîne la libération des pièces des minutes 18, des quarts 8 et de la 
crémaillére 5. Cependant, ces piéces sont retenues par la bascule de déclenchement 30 dans sa position intermédiaire 
avant d'entrer en contact avec leur limacon respectif 22, 14, 7. Pour ce faire, la piéce des minutes 18, la piéce des quarts 
8 et le doigt des quarts 12 comportent chacun une cheville de retenue désignées dans les figures par 18b, 8b et 12a 
respectivement. 


[0043] En position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, un second bras 69 de ladite bascule 30 coopére 
avec la cheville de retenue 12a du doigt des quarts 12 pour bloquer ledit doigt 12 en rotation dans le sens horaire, ce qui 
entraine le blocage de la rotation du pignon de crémaillére 6 et donc l'arrét de la chute de la crémaillére 5. Dans cette 
méme position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, une goupille des quarts 70 chassée dans la bascule 
de déclenchement 30 coopére avec la cheville de retenue 8b de la piéce de quarts 8 pour retenir la chute de celle-ci. 
Finalement, la bascule de déclenchement 30 présente un doigt de retenue 71 qui, dans la position intermédiaire de la 
bascule de déclenchement 30, coopére avec la cheville de retenue 18b de la piéce des minutes 18 pour bloquer la chute 
de ladite piéce des minutes 18. 


[0044] A l'activation du mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution, la piéce des minutes 18 en tombant 
libére la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. Cependant, dans la position 
intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, le premier bras 66 de ladite bascule 30 n'est plus en appui contre le 
ressort 44 de la bascule d'arrét 41 qui est donc libéré et vient en appui contre la goupille de blocage 46 de la bascule de 
blocage du petit rouage de sonnerie 45, maintenant celle-ci dans une position oü elle bloque le pignon du régulateur de 
vitesse 1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[0045] La bascule de déclenchement 30 retient les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 dans une 
position ou les bras palpeurs respectifs 18a, 8a, 5b desdites piéces ne sont pas dans le chemin de leur limacon respectif 
22, 14, 7 qui doivent pouvoir continuer à tourner entrainés qu'ils sont par le mouvement de la piéce d'horlogerie. 


[0046] Quant à la roue de déclenchement 24, lorsque le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution est 
activé, elle est toujours entrainée en rotation dans le sens horaire par la roue des heures 25 du mouvement de la piéce 
d'horlogerie et entraine donc en rotation dans le sens horaire la came de déclenchement 27 et la came d'arrét 26. 


[0047] Dans cette premiére forme d'exécution, lorsque le mécanisme d'alarme est activé, le mécanisme de sonnerie ne 
peut pas étre déclenché, ni à la demande ni au passage. 


[0048] Le déclenchement du mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution va à présent étre décrit en détail 
en référence à la fig. 6c. 


[0049] Au moment du déclenchement du mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution, c'est-à-dire lorsque 
l'heure affichée par la piéce d'horlogerie correspond à l'heure d'alarme préalablement réglée, la dent de déclenchement 
36 de la bascule de déclenchement 30 et le premier bras 42 de la bascule d'arrét 41 tombent chacun dans leur encoche 
respective 27a, 26a de la came de déclenchement 27 respectivement de la came d'arrét 26. De préférence, les cames 
d'arrét 26 et de déclenchement 27 ainsi que la roue de déclenchement 24 sont conformées pour que la bascule de dé- 
clenchement 30 et la bascule d'arrét 41 tombent simultanément dans leur encoche 27a, 26a de la came de déclenchement 
27 respectivement de la came d'arrét 26. 
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[0050] En tombant dans ?епсосһе 27a de la came de déclenchement, la bascule de déclenchement 30 pivote de sa 
position intermédiaire vers une position basse dans laquelle elle ne retient plus les piéces des minutes 18, des quarts 
8 et la crémaillére 5. 


[0051] Plus précisément, dans la position basse de la bascule de déclenchement 30, le second bras 69 de la bascule de 
déclenchement 30 ne bloque plus le doigt des quarts 12 via la cheville de retenue 12a, le pignon de crémaillére 6 est donc 
libéré et est entraîné en rotation dans le sens horaire par la crémaillère 5 qui poursuit donc sa chute sous l'impulsion de 
son ressort. De méme, la goupille des quarts 70 de la bascule de déclenchement 30, dans sa position basse, n'est plus 
dans le chemin de la cheville de retenue 8b de la piéce des quarts 8 qui poursuit également sa chute sous l'impulsion 
de son ressort. Finalement, la cheville de retenue 18b de la piéce des minutes 18 est également libérée par le doigt de 
retenue 71 de la bascule de déclenchement 30 lors de sa chute en position basse et la piéce des minutes 18 reprend 
sa chute sous l'impulsion de son ressort. 


[0052] Les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 finissent donc leur chute et leur bras palpeur respectif 
18a, 8a, 5b viennent prendre de manière traditionnelle les informations sur leur limacon respectif 22, 14, 7. 


[0053] Simultanément, la bascule d'arrét 41 pivote également entrainée qu'elle est par la chute de son premier bras dans 
l'encoche 26a de la came d'arrét 26. Ce pivotement de la bascule d'arrét entraîne le ressort 44 qui s'écarte de la goupille de 
blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. Ainsi libérée, ladite bascule de blocage 45 pivote dans 
une position oü le ressort de blocage 47 ne bloque plus la rotation du pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage. 


[0054] Le petit rouage ainsi libéré peut alors remonter de maniére traditionnelle les piéces des minutes 18, des quarts 8 
et la crémaillére 5. En remontant, lesdites piéces des minutes 18 et des quarts 8 et le rochet des heures 4 entrainé par 
l'axe de fusée 2 actionnent leurs levées respectives qui soulévent les marteaux qui frappent alors les timbres pour sonner 
l'heure qu'il est et donc le signal d'alarme. 


[0055] La fig. 6d illustre le mécanisme de répétition minutes et le mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution 
juste aprés la sonnerie du mécanisme d'alarme. 


[0056] Une goupille de remontage 72 chassée sur la piéce des minutes 18 coopére avec la bascule de déclenchement 
30 pour faire remonter celle-ci de sa position basse à sa position de repos lorsque la piéce des minutes 18 est elle-máme 
remontée dans sa position de repos par le mécanisme de sonnerie. En remontant, le doigt de déclenchement 31 de la 
bascule de déclenchement 30 entraíne le volet 32 et l'indicateur 33 «off» devient visible à travers le guichet 34 du cadran 
35 de la piéce d'horlogerie. 


[0057] Lors de la remontée de la bascule de déclenchement 30, la goupille de retenue 65 de ladite bascule 30 est repassée 
sur le premier flanc 64 de l'extrémité 63 du sautoir 62. Une fois remontée, la bascule de déclenchement 30 est maintenue 
par ledit sautoir 62 dans une position de repos décrite précédemment dans laquelle la dent de déclenchement 36 n'est 
pas en contact avec la came de déclenchement 27. 


[0058] Simultanément, en remontant, la piéce des minutes 18 revient au contact via son crochet 67 de la goupille de 
blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 et ladite bascule 45 pivote à nouveau dans une 
position oü elle bloque la rotation du pignon du régulateur de vitesse 1 du petit rouage de sonnerie et donc celui-ci. 


[0059] La roue de déclenchement 24 quant à elle poursuit sa rotation dans le sens horaire et entraine donc les cames 
d'arrét 26 et de déclenchement 27. De par la rotation de la came d'arrét 26 et la forme de l'encoche 26a de ladite came 
26, le premier bras 42 de la bascule d'arrét 41 sort de ladite encoche 26a tout en restant au contact de la came d'arrét 
26. La bascule d'arrét 41 pivote donc et le ressort 44 tend à se rapprocher de la goupille de blocage 46 de la bascule de 
blocage du petit rouage de sonnerie 45. Cependant, la bascule de déclenchement 30 ayant repris sa position de repos 
le premier bras 66 de ladite bascule vient au contact du ressort 44 pour empécher celui-ci d'entrer en contact avec la 
goupille de blocage 46 de la bascule de blocage 45. 


[0060] Le mécanisme d'alarme selon la première forme d'exécution est ainsi désactivé et tous les éléments du mécanisme 
de répétition minutes et du mécanisme d'alarme ont retrouvé leur position de repos illustrée à la fig. 6a. La répétition 
minutes peut à nouveau étre déclenchée à la demande par l'utilisateur. 


[0061] Une seconde forme d'exécution va maintenant étre décrite en détail en référence aux fig. 7a à 9. Dans cette forme 
d'exécution, les mémes piéces sont désignées par les mémes références que dans la premiére forme d'exécution. 


[0062] La piéce d'horlogerie selon cette seconde forme d'exécution est munie d'un mécanisme de sonnerie à répétition 
minutes en tout point similaire à celui décrit plus haut et illustré dans la fig. 2. La piéce d'horlogerie comprend encore un 
mécanisme d'alarme selon une deuxiéme forme d'exécution. 


[0063] Ledit mécanisme d'alarme selon la deuxiéme forme d'exécution comprend chacune des piéces formant le méca- 
nisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution. 


[0064] En particulier, le mécanisme d'alarme selon cette deuxiéme forme d'exécution et illustré à la fig. 7a comprend une 
roue de déclenchement 24 reliée cinématiquement à la roue des heures 25 du mouvement de la piéce d'horlogerie, une 
came d'arrét 26 et une came de déclenchement 27 entrainées en rotation par ladite roue de déclenchement 24 et une 
bascule de déclenchement 30 articulée sur la platine de répétition et coopérant avec un volet 32 pivoté sur la platine de 
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répétition et portant un indicateur 33 visible a travers un guichet 34 du cadran 35 de la piéce dhorlogerie et indiquant 
l'état actuel du mécanisme. Ces pièces présentent en tout point les caractéristiques décrites plus haut en référence à la 
première forme d'exécution. 


[0065] La chaine cinématique reliant la roue des heures 25 du mouvement de la piéce d'horlogerie à la roue de déclen- 
chement 24 du mécanisme d'alarme selon la deuxiéme forme d'exécution est essentiellement similaire à la chaine ciné- 
matique décrite plus haut en référence à la premiére forme d'exécution et illustrée aux fig. 4a et 4b. 


[0066] A la différence du mécanisme d'alarme selon la premiére forme d'exécution décrit plus haut, le mécanisme d'alarme 
selon la deuxiéme forme d'exécution, illustré à la fig. 7a, comprend encore une bascule de déclenchement secondaire 
73 articulée sur la platine de répétition. La bascule de déclenchement secondaire 73 comporte un premier bras 74 dont 
l'extrémité présente un trou oblong 75 et un second bras 76 dont l'extrémité présente un doigt 77 destiné à coopérer avec 
un écrou de déclenchement 78 solidaire de la chaussée 15. Les mouvements de la bascule de déclenchement secondaire 
73 sont guidés par la goupille des quarts 70 chassée dans la bascule de déclenchement 30 et prolongée, dans cette 
seconde forme d'exécution, pour coopérer avec le trou oblong 75 de la bascule de déclenchement secondaire 73. 


[0067] L'écrou de déclenchement 78 présente quatre dégagements 79 destinés à coopérer avec le doigt 77 du second 
bras 76 de la bascule de déclenchement secondaire 73. L'écrou de déclenchement 78 est chassé sur le tigeron de la 
chaussée 15 de sorte que chaque dégagement est positionné une minute avant le quart, c'est-à-dire à la 14ème, la 29ème, 
la 44ème et la 59ème minute respectivement. 


[0068] Le mécanisme d'alarme selon la deuxième forme d'exécution comprend également un mécanisme de réglage. 
Cependant, dans cette seconde forme d'exécution, le mécanisme de réglage est prévu pour que l'utilisateur ne puisse 
régler l'heure d'alarme que par pas de quart d'heure. Ainsi, contrairement à la premiére forme d'exécution dans laquelle 
l'utilisateur pouvait régler l'heure d'alarme à n'importe quelle minute d'une heure donnée, dans cette deuxième forme 
d'exécution, l'utilisateur ne peut régler l'heure d'alarme qu'à une heure pleine, une heure et un quart, une heure et demie 
ou une heure et trois quarts. Les modifications à apporter au mécanisme de réglage du mécanisme d'alarme décrit plus 
haut en référence aux fig. 5a et 5b afin de permettre une indexation par pas de quart d'heure sont à la portée de l'homme 
du métier et ne seront pas décrites en détail ici. 


[0069] Le fonctionnement du mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution et du mécanisme de répétition 
minutes décrit ci-dessus va maintenant étre décrit en détail en référence aux fig. 7a à 7d. 


[0070] Lorsque le mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution est désactivée comme illustré à la fig. 7a, 
l'indicateur 33 «off» du volet 32 est visible à travers le guichet 34 du cadran 35 de la piéce d'horlogerie. De plus, la bascule 
de déclenchement 30 est maintenue par le sautoir 62 dans une position de repos dans laquelle la dent de déclenchement 
36 de ladite bascule 30 n'est pas en contact avec la came de déclenchement 27. D'autre part, la bascule d'arrét 41 est 
en appui contre la came d'arrét 26 et le premier bras 66 de la bascule de déclenchement 30 maintient le ressort-lame 
44 de la bascule d'arrét 41 pour empécher ledit ressort-lame 44 d'entrer en contact avec la goupille de blocage 46 de !a 
bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45. 


[0071] La bascule de déclenchement secondaire 73 est quant à elle maintenue dans une position haute par la bascule 
de déclenchement 30 via la goupille des quarts 70 chassée dans la bascule de déclenchement 30 et coopérant avec le 
trou oblong 75 de la bascule de déclenchement secondaire 73. La bascule de déclenchement 30, la goupille des quarts 
70, la bascule de déclenchement secondaire 73 et en particulier le trou oblong 75 de ladite bascule de déclenchement 
secondaire 73 sont conformés de sorte que dans ladite position haute de la dite bascule de déclenchement secondaire 
73, le doigt 77 n'est ni dans le chemin ni en contact avec l'écrou 78. 


[0072] La came d'arrét 26 et la came de déclenchement 27 sont quant à elles entrainées en rotation dans le sens horaire 
par la roue de déclenchement 24 qui est elle-meme entrainée par la roue des heures 25. De méme, l'écrou de déclen- 
chement 78 est quant à lui entrainé en rotation dans le sens horaire par la chaussée 15. 


[0073] Toujours lorsque le mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution est désactivé, les piéces des minutes 
18, des quarts 8 et la crémaillére 5 sont également dans une position de repos. La piéce des minutes 18, dans cette 
position de repos, coopére avec la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45 par l'intermédiaire de son extrémité 
en forme de crochet 67 agissant sur la goupille de blocage 46 de ladite bascule de blocage 45 pour bloquer le pignon du 
régulateur de vitesse 1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[0074] Dans cette configuration oü le mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution est désactivé, l'utilisateur 
peut commander le déclenchement de la répétition minutes au moyen du bouton de commande 23 présent sur la boite 
90 de la piéce d'horlogerie. 


[0075] Une fois l'heure d'alarme réglée au moyen du mécanisme de réglage décrit précédemment, l'utilisateur peut activer 
le mécanisme d'alarme selon la second forme d'exécution au moyen du bouton poussoir 38 présent sur la boite 90 de la 
piéce d'horlogerie. La fig. 7b illustre la configuration des piéces du mécanisme d'alarme et de sonnerie selon la seconde 
forme d'exécution une fois le mécanisme d'alarme activé. 


[0076] La pression sur le bouton poussoir 38 actionne la bascule de commande 37 qui fait pivoter la bascule de déclen- 
chement 30 de sa position de repos (fig. 7a) dans sa position intermédiaire (fig. 7b). La bascule de déclenchement 30 est 
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maintenue dans cette position intermédiaire par le sautoir 62 comme décrit dans la premiére forme d'exécution. En pivo- 
tant, ladite bascule de déclenchement 30 entraíne par son doigt de déclenchement 31 le volet 32 et ce faisant l'indicateur 
33 «on» devient visible par le guichet 34 du cadran 35 de la piéce d'horlogerie. 


[0077] Dans cette position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, la dent de déclenchement 36 de ladite 
bascule 30 est au contact de la came de déclenchement 27. 


[0078] Le pivotement de la bascule de déclenchement 30 dans sa position intermédiaire entraíne le pivotement de la 
bascule de déclenchement secondaire 73 dans une position médiane dans laquelle le doigt 77 de ladite bascule de 
déclenchement secondaire 73 vient à fleur de l'écrou 78. En particulier, la bascule de déclenchement 30 retient la bascule 
de déclenchement secondaire de sorte que ledit doigt 77 de ladite bascule de déclenchement secondaire 73, bien qu’à 
fleur de l'écrou 78, ne puisse pas tomber dans les encoches 79 de l'écrou 78 et ainsi entraîner le pivotement de la bascule 
de déclenchement secondaire 73. 


[0079] Simultanément, tout comme dans la première forme d'exécution, activation du mécanisme d'alarme selon la se- 
conde forme d'exécution actionne le mécanisme de déclenchement du mécanisme de sonnerie qui entraîne la libération 
des pièces des minutes 18, des quarts 8 et de la crémaillère 5. Cependant, comme il a été décrit plus haut en référence à la 
première forme d'exécution, ces pièces sont retenues par la bascule de déclenchement 30 dans sa position intermédiaire 
avant d'entrer en contact avec leur limaçon respectif 22, 14, 7. 


[0080] Tout comme dans la première forme d'exécution, à l'activation du mécanisme d'alarme selon la seconde forme 
d'exécution, la pièce des minutes 18 en tombant libère la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage 
de sonnerie 45. Cependant, dans la position intermédiaire de la bascule de déclenchement 30, le premier bras 66 de ladite 
bascule 30 n'est plus en appui contre le ressort 44 de la bascule d'arrêt 41 qui est donc libéré et vient en appui contre la 
goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 45, maintenant celle-ci dans une position où 
elle bloque le pignon du régulateur de vitesse 1 et donc le petit rouage de sonnerie. 


[00811 La bascule de déclenchement 30 retient les pièces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillère 5 dans une 
position où les bras palpeurs respectifs 18a, 8a, 5b desdites pièces ne sont pas dans le chemin de leur limaçon respectif 
22, 14, 7 qui doivent pouvoir continuer à tourner entraînés qu'ils sont par le mouvement de la pièce d’horlogerie. 


[0082] Quant à la roue de déclenchement 24 et a l'écrou 78, lorsque le mécanisme d'alarme selon la seconde forme 
d'exécution est activé, ils sont toujours entraînés en rotation dans le sens horaire respectivement par la roue des heures 
25 et la chaussée 15 du mouvement de la pièce d'horlogerie. La roue de déclenchement 24 entraîne donc en rotation 
dans le sens horaire la came de déclenchement 27 et la came d'arrêt 26. 


[0083] Dans cette seconde forme d'exécution également, lorsque le mécanisme d'alarme est activé, le mécanisme de 
sonnerie ne peut pas être déclenché, ni à la demande ni au passage. 


[0084] Le déclenchement du mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution va à présent être décrit en détail 
en référence aux fig. 7c et 7d. 


[0085] Dans cette seconde forme d'exécution, le déclenchement du mécanisme d'alarme se fait en deux temps: la pre- 
miére phase de déclenchement étant illustré à la fig. 7c, tandis que la seconde phase de déclenchement est illustrée à 
la fig. 7d. 


[0086] Lors de la premiére phase de déclenchement du mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution, la 
rotation de la came de déclenchement 27 améne l'encoche 27a de ladite came en face de la dent de déclenchement 36 
de la bascule de déclenchement 30. Cependant, dans cette seconde forme d'exécution, la bascule de déclenchement 
30 ne peut pas pivoter dans sa position basse comme décrit dans la premiére forme d'exécution. En effet, la chute de la 
dent de déclenchement 36 dans l'encoche 27a de la came de déclenchement 27 et donc le pivotement de la bascule de 
déclenchement 30 sont stoppés par la bascule de déclenchement secondaire 73, via la goupille des quarts 70 chassée 
sur la bascule de déclenchement 30 et coopérant avec le trou oblong 75 de la bascule de déclenchement secondaire 73, 
dont le doigt 77 vient en appui contre le pourtour de l'écrou 78 chassé sur la chaussée 15. 


[0087] La bascule de déclenchement 30 est donc maintenue par la bascule de déclenchement secondaire 73 dans sa 
position intermédiaire dans laquelle elle retient les piéces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillére 5 dans une position 
oU les bras palpeurs respectifs 18a, 8a, 5b desdites piéces ne sont pas dans le chemin de leur limacon respectif 22, 14, 
7 qui doivent pouvoir continuer à tourner entrainés qu'ils sont par le mouvement de la piéce d'horlogerie. 


[0088] Durant cette premiére phase de déclenchement, le petit rouage de sonnerie est toujours bloqué par la bascule 
de blocage du petit rouage 45 via la goupille de blocage 46 contre laquelle appuie le ressort 44 de la bascule d'arrét 41 
qui dans cette phase n'a pas bougé. 


[0089] De plus, les cames d'arrét 26 et de déclenchement 27 ainsi que la roue de déclenchement 24 sont ajustées de 
sorte que la premiére phase de déclenchement du mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution a lieu de 
préférence entre deux et dix minutes avant l'heure d'alarme préalablement réglée. 


[0090] L'écrou de déclenchement 78 continue quant à lui sa rotation dans le sens horaire chassé qu'il est sur la chaussée 
15 du mouvement de la piéce d'horlogerie. 
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[0091] La seconde phase de déclenchement du mécanisme dalarme selon la seconde forme d'exécution a lieu une mi- 
nute avant l’heure d'alarme préalablement réglée. A ce moment, le doigt 77 de la bascule de déclenchement secondaire 
73 tombe dans l'un des dégagements 79 de l'écrou 78. En tombant, le doigt 77 entraîne le pivotement de la bascule 
de déclenchement secondaire 73 dans une position où elle ne retient plus la bascule de déclenchement 30. La dent de 
déclenchement 36 de ladite bascule de déclenchement 30 peut alors tomber dans l'encoche 27a de la came de déclen- 
chement 27 (bien que celle-ci ai continué sa rotation entraînée qu'elle est par la roue de déclenchement 24 et la roue des 
heures 25, son déplacement angulaire entre les première et seconde phase de déclenchement n'est pas suffisant pour 
que l'encoche 27a ne soit plus en face de la dent de déclenchement 36 et que la bascule d'arrêt 41 par l'intermédiaire 
du bras 42 ne puisse pas tomber dans l'encoche 26a de la came d'arrêt 26) et ladite bascule de déclenchement 30 peut 
donc pivoter dans sa position basse dans laquelle, comme décrit dans la première forme d'exécution, elle ne retient plus 
les pièces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillère 5. 


[0092] Les pièces des minutes 18, des quarts 8 et la crémaillère 5 finissent donc leur chute et leur bras palpeur respectif 
18a, 8a, 5b viennent prendre de manière traditionnelle les informations sur leur limacon respectif 22, 14, 7. 


[0093] Simultanément, dans cette seconde forme d'exécution, l'encoche 27a de la came de déclenchement 27 est confor- 
mée de sorte que, la dent de déclenchement 36 en tombant dans ladite encoche 27a donne une impulsion à la came 
de déclenchement 27 et à la came d'arrêt 26. Sous l'effet de ladite impulsion, la came d'arrêt 26 pivote légèrement pour 
amener l'encoche 26a de ladite came d'arrêt 26 en face du premier bras 42 ае la bascule d'arrêt 41. Ledit premier bras 
42 de la bascule d'arrêt 41 tombe alors dans l'encoche 26a de la came d'arrêt 26 entraînant le pivotement ае la bascule 
d'arrêt 41 dans une position où elle ne bloque plus le petit rouage de sonnerie: en effet, le pivotement de la bascule d'arrêt 
41 entraîne le ressort 44 qui s'écarte de la goupille de blocage 46 de la bascule de blocage du petit rouage de sonnerie 
45 qui libérée pivote dans une position où le ressort de blocage 47 ne bloque plus la rotation du pignon du régulateur de 
vitesse 1 du petit rouage de sonnerie. 


[0094] Dans cette seconde forme d'exécution, les cames d'arrêt 26 et de déclenchement 27 ainsi que la roue de déclen- 
chement 24 sont conformées pour que la chute de la bascule de déclenchement 30 dans son encoche 27a de la came 
de déclenchement 27 entraîne la chute de la bascule d'arrêt 41 dans son encoche 26a de la came d'arrêt 26. 


[0095] Le petit rouage ainsi libéré peut alors remonter de manière traditionnelle les pièces des minutes 18, des quarts 8 
et la crémaillère 5. En remontant, lesdites pièces des minutes 18 et des quarts 8 et le rochet des heures 4 entraîné par 
l'axe de fusée 2 actionnent leurs levées respectives qui soulèvent les marteaux qui frappent alors les timbres pour sonner 
l'heure qu'il est, c'est-à-dire une minute avant l'heure d'alarme préalablement réglée. 


[0096] Ainsi, dans cette seconde forme d'exécution, l'indication horaire correspondant à l'heure d'alarme préalablement 
réglée est la sonnerie par le mécanisme de sonnerie de l'heure qu'il est une minute avant ladite heure d'alarme. Par 
exemple, si l'utilisateur a réglé l'heure d'alarme à 8h30, l'alarme selon cette seconde forme d'exécution sonnera à 8h29 et 
sonnera donc huit coups pour les heures, un coup pour les quarts et quatorze coup pour les minutes. On obtient ainsi un 
signal d'alarme qui dépend de l'heure d'alarme préalablement réglée et qui est le plus long possible en terme de nombre 
de coups sonnés. 


[0097] Dans cette seconde forme d'exécution, la remontée des piéces se passe de facon similaire à ce qui a été décrit 
en référence à la premiére forme d'exécution. La bascule de déclenchement secondaire 73 est remontée dans sa position 
initiale par la bascule de déclenchement 30 via la goupille des quarts 70 chassée dans ladite bascule de déclenchement 
30 coopérant avec le trou oblong 75 de la bascule de déclenchement secondaire 73. 


[0098] Aprés la sonnerie de l'alarme, le mécanisme d'alarme selon la seconde forme d'exécution est ainsi désactivé et 
tous les éléments du mécanisme de répétition minutes et du mécanisme d'alarme retrouve leur position de repos illustrée 
à la fig. 7a. La répétition minutes peut à nouveau étre déclenchée à la demande par l'utilisateur. 


[0099] Les premiére et seconde formes d'exécution ont été décrites ci-dessus à titre d'exemple non limitatif uniquement. 


[0100] On réalise ainsi une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition et d'un mécanisme 
d'alarme permettant de sonner un signal d'alarme correspondant à une heure préalablement réglée. En particulier et 
avantageusement, le mécanisme d'alarme peut venir sous la forme d'une plaque additionnelle qui est assemblée sur un 
mouvement d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition traditionnel. 


Revendications 


1. Piece d'horlogerie, notamment montre bracelet, comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22), un 
mécanisme de déclenchement dudit mécanisme de sonnerie ou de répétition, un mécanisme d'alarme (24-48; 24-48, 
73), un mécanisme d'activation (37, 38) permettant d'activer ledit mécanisme d'alarme, caractérisée par le fait que 
le mécanisme d'alarme (24-48; 24-48, 73) commande le mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) pour sonner 
à une heure correspondant à une heure d'alarme préalablement déterminée une indication horaire correspondant à 
ladite heure d'alarme. 


2. Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée par le fait que le mécanisme d'alarme comprend un méca- 
nisme de réglage de l'heure d'alarme (48-61) permettant à l'utilisateur de régler meure d'alarme à laquelle le méca- 
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nisme dalarme commande le mécanisme de sonnerie pour sonner une indication horaire correspondant à ladite heure 
d'alarme; un mécanisme de déclenchement de l'alarme (24, 30, 26, 27, 41) actionné par le mécanisme d'activation 
(37, 38), ledit mécanisme d'activation actionnant simultanément le mécanisme de déclenchement du mécanisme 
de sonnerie ou de répétition, et ledit mécanisme de déclenchement de l'alarme (48-61) étant entrainé par la roue 
des heures (25) de la piéce d'horlogerie pour bloquer ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) une fois 
déclenché mais avant d'avoir sonné et ne libérer ledit mécanisme de sonnerie ou de répétition que lorsque l'heure 
affichée par la piéce d'horlogerie est identique à l'heure correspondant à l'heure d'alarme préalablement réglée par 
l'utilisateur au moyen du mécanisme de réglage (48-61). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par le fait que le mécanisme de déclenchement de l'alarme 
comprend une premiére bascule (30) pivotée sur une platine de la piéce d'horlogerie et actionnée par le mécanisme 
d'activation (37, 38) du mécanisme d'alarme pour coopérer avec une premiére came (27) entrainée en rotation par 
la roue des heures (25) de la piéce d'horlogerie, ladite came (27) déterminant une premiére position de la premiére 
bascule (30) dans laquelle ladite bascule bloque le mécanisme de sonnerie ou de répétition (1-22) une fois déclen- 
ché par le mécanisme de déclenchement lui-méme actionné par le mécanisme d'activation (37, 38) du mécanisme 
d'alarme et une seconde position de la premiére bascule (30) dans laquelle ladite bascule ne bloque plus le méca- 
nisme de sonnerie ou de répétition. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que la premiére came (27) comprend une encoche 
(27a) déterminant la seconde position de la premiére bascule (30) dans laquelle elle ne bloque plus le mécanisme 
de sonnerie ou de répétition, et par le fait que la position angulaire de ladite came au moment de l'activation du 
mécanisme d'alarme via le mécanisme d'activation est réglée par le mécanisme de réglage de l'heure d'alarme 
(48-61). 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisée par le fait que le mécanisme de sonnerie 
ou de répétition est un mécanisme de répétition minutes comprenant entre autre une crémaillére (5) pivotée sur une 
platine et dont le secteur denté (5a) est en prise avec un pignon de crémaillére (6) entrainé par un axe de fusée (2) 
relié cinématiquement à un barillet de sonnerie, une piéce des quarts (8) pivotée sur une platine et entrainée par un 
doigt des quarts (12) entraîné par l'axe de fusée (2), une pièce des minutes (18) pivotée sur une platine sur le même 
axe que la piéce des quarts (8) et entrainée par celle-ci et un petit rouage de sonnerie (1) reliant cinématiquement 
le barillet de sonnerie à un régulateur de vitesse de sonnerie, le mécanisme de déclenchement du mécanisme de 
répétition minutes entrainant l'axe de fusée (2) en rotation et par conséquent la crémaillére (5), la piéce des quarts 
(8) et la piéces des minutes (18). 


Pièce d'horlogerie selon les revendications 4 et 5, caractérisée par le fait que la première bascule (30) dans sa 
premiére position déterminée par la premiére came (27) retient la crémaillére (5), la piéce des quarts (8) et la piéce 
des minutes (18), bloquant ainsi l'axe de la fusée (2) et le mécanisme de répétition minutes aprés son déclenchement. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait que le mécanisme d'alarme comprend un méca- 
nisme de blocage du petit rouage de sonnerie actionné par le mécanisme d'activation de l'alarme permettant de 
bloquer le petit rouage une fois le mécanisme d'alarme activé et coopérant avec le mécanisme de déclenchement 
de l'alarme pour libérer le petit rouage lorsque l'heure affichée par la piéce d'horlogerie est identique à l'heure cor- 
respondant à l'heure d'alarme préalablement réglée. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisée par le fait que le mécanisme de blocage comprend une 
seconde bascule (41) coopérant avec une seconde came (26) coaxiale et solidaire de la premiére came (27), ladite 
seconde came (26) étant conformée pour que, dans la premiére position de la premiére bascule (30), la seconde 
bascule (41) bloque le petit rouage de sonnerie tandis que dans la seconde position de la premiére bascule (30), la 
seconde bascule (41) ne bloque plus le petit rouage de sonnerie. 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisée par le fait que l'heure correspondant à l'heure 
d'alarme préalablement réglée par l'utilisateur au moyen du mécanisme de réglage (48-61) est identique à ladite 
heure d'alarme et par le fait que le mécanisme d'alarme (24-48; 24-48, 73) commande le mécanisme de sonnerie ou 
de répétition (1-22) pour sonner à l'heure d'alarme préalablement déterminée ladite heure d'alarme. 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications 3 à 8, caractérisée par le fait que le mécanisme de déclenchement 
de l'alarme comprend en outre une troisiéme bascule (73) pivotée sur une platine de la piéce d'horlogerie, destinée à 
coopérer avec la premiére bascule (30) et comprenant un doigt (77) et un écrou (78) comprenant quatre dégagements 
(79) et chassé sur la chaussée (15) de la piéce d'horlogerie de sorte que chaque dégagement (79) soit positionné 
une minute avant un quart, ledit doigt (77) coopérant avec l'écrou de sorte que la troisième bascule (73) retienne la 
premiére bascule (30) dans sa premiére position et n'autorise ladite premiére bascule (30) à pivoter dans sa seconde 
position que lorsque le doigt (77) tombe dans un dégagement (79) de l'écrou (78). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 10, caractérisée par le fait que le mécanisme de réglage de l'heure d'alarme 
est agencé pour permettre à l'utilisateur de régler l'heure d'alarme par pas de quart d'heure. 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendication 10 ou 11, caractérisée par le fait que l'heure correspondant à l'heure 
d'alarme préalablement réglée par l'utilisateur au moyen du mécanisme de réglage (48-61) est une minute avant 
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l'heure d'alarme et par le fait que le mécanisme d'alarme (24-48; 24-48, 73) commande le mécanisme de sonnerie ou 
de répétition (1-22) pour sonner une minute avant l'heure d'alarme préalablement déterminée une indication horaire 
correspondant l'heure qu'il est. 
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Fig.1 
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Fig.2 
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Fig.3 
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Fig.4a 
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Fig.4b 


53a 53 


49 50 51b 51a 



































































































































24 52b 52a 


Fig.5b 
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Fig.5a 
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Fig.6a 
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Fig.6b 





20 


CH 703 635 A2 


Fig.6c 
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Fig.6d 
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Fig.7a 
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Fig.7b 
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Fig./c 
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(54) Etouffoir de timbre pour piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie. 


(57) L'etouffoir de timbre pour un mouvement de pièce 
dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie muni d'au 
moins un timbre, notamment d'une montre de poche ou une 
montre bracelet comportant une répétition minute, comporte une 
pièce de base (1) déplacable entre une position inactive pour 
laquelle le ou les timbres du mécanisme de sonnerie sont libé- 
rés et une position active pour laquelle le ou lesdits timbres sont 
bloqués. La piece de base (1) porte au moins un amortisseur 
élastique (11) destiné a entrer en contact avec le ou les timbres 
lorsque la pièce de base (1) est en position active. 

Le déplacement de la pièce de base (1) peut être com- 
mandé par un élément mobile du mécanisme de sonnerie d'une 
pièce d'horlogerie. 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet un étouffoir de timbre pour un mouvement de pièce d'horlogerie comportant un 
mécanisme de sonnerie notamment d'une montre de poche ou montre bracelet comportant une répétition minute. 


[0002] Le but de la présente invention est de bloquer ou immobiliser le ou les timbres d'un mécanisme de sonnerie d'une 
pièce d'horlogerie en dehors des intervalles de temps où le mécanisme de sonnerie sonne pour éviter que ces timbres 
ne s'entrechoquent et fassent du bruit lors de mouvements ou chocs imprévus de la montre lorsque le mécanisme de 
sonnerie est en position de repos inactif. 


[0003] Un autre but de la présente invention est de commander l'étouffoir de timbre par le mécanisme de sonnerie pour 
bloquer les timbres lorsque le mécanisme de sonnerie est inactif et libérer ces timbres lorsque le mécanisme de sonnerie 
est actif de sorte que le blocage et la libération du ou des timbres se fasse de façon automatique au moment voulu. 


[0004] On connait du document US 3 181 499 un système, commandé manuellement par l'utilisateur depuis l'extérieur 
de la boîte d'une pendule, permettant de pousser le ou les timbres d'un mécanisme de sonnerie contre un butoir en forme 
de ráteau pour immobiliser ceux-ci pendant le transport de la pendule pour éviter un endommagement de ceux-ci par 
d'éventuels chocs. Un tel systéme n'est pas apte à bloquer et libérer les timbres automatiquement en fonction de l'état 
du mécanisme de sonnerie de la pendule. 


[0005] La présente invention a pour objet un étouffoir de timbre pour un mouvement de piéce d'horlogerie comportant 
un mécanisme de sonnerie, notamment une montre de poche ou une montre bracelet comportant une répétition minute 
tendant à obvier aux inconvénients précités et à permettre la réalisation des buts énoncés plus haut qui se distingue par le 
fait qu'il comporte une piéce de base déplacable, entre une position inactive pour laquelle le ou les timbres du mécanisme 
de sonnerie sont libérés et une position active pour laquelle le ou lesdits timbres sont bloqués; et par le fait qu'une premiére 
extrémité de la piéce de base porte au moins un amortisseur élastique destiné à entrer en contact avec le ou les timbres 
lorsque la piéce de base est en position active. 


[0006] L'invention a également pour objet un mécanisme de sonnerie pour mouvement d'une piéce d'horlogerie, notam- 
ment d'une montre de poche ou d'une montre bracelet comportant une répétition minute, ce mécanisme comportant au 
moins un timbre et un élément mobile déplacable entre une premiére position qu'il occupe entre les sonneries et une 
seconde position qu'il occupe pendant les sonneries, caractérisé par le fait qu'il comporte encore un étouffoir de timbre 
comportant une piéce de base pivotée par l'une de ses extrémités sur un pont ou une platine du mécanisme de sonne- 
rie; cette piéce de base portant à son autre extrémité au moins un amortisseur élastique; ce mécanisme de sonnerie 
comportant encore un organe de commande entrainé par l'élément mobile et coopérant avec un organe d'actionnement 
de la piéce de base de telle sorte qu'entre les sonneries l'amortisseur soit appliqué contre le timbre du mécanisme de 
sonnerie et que pendant la sonnerie la piéce de base soit déplacée angulairement de sorte que l'amortisseur ne soit plus 
en contact avec le timbre. 


[0007] Divers modes d'exécution de l'étouffoir de timbre et du mécanisme de sonnerie sont énoncés dans les revendica- 
tions dépendantes. 


[0008] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution d'un étouffoir de timbre pour 
un mouvement de piéce d'horlogerie selon l'invention ainsi qu'une piéce d'horlogerie munie d'un tel étouffoir de timbre 
commandé par le mécanisme de sonnerie de la piéce d'horlogerie. 


La fig. 1 illustre en perspective un étouffoir destiné à coopérer avec deux timbres d'un mécanisme de sonnerie 
d'une piéce d'horlogerie. 


La fig. 2 est une vue en élévation de cóté de l'étouffoir illustré à la fig. 1 suivant la direction de la fléche F. 

La fig. 3 est une vue de dessous schématique d'un mouvement d'horlogerie muni d'un mécanisme de sonnerie 
et d'un étouffoir de timbre tel qu'illustré aux fig. 1 et 2, l'étouffoir étant en position active de blocage des 
timbres. 

La fig. 4 est une vue de dessous schématique d'un mouvement d'horlogerie muni d'un mécanisme de sonnerie 
et d'un étouffoir de timbre tel qu'illustré aux fig. 1 et 2, l'étouffoir étant en position inactive libérant les 
timbres. 

La fig. 5 est une vue de dessous schématique d'un mouvement d'horlogerie muni d'un mécanisme de sonnerie 


et d'une variante de l'étouffoir de timbre illustré aux fig. 1 et 2, celui-ci étant en position active de blo- 
cage des timbres. 


La fig. 6 est une vue du mouvement illustré à la fig. 5, l'étouffoir étant en position inactive, les timbres étant libé- 
rés. 
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[0009] L'étouffoir illustré aux fig. 1 et 2 comporte une pièce de base 1 présentant la forme générale d'un levier dont une 
premiére extrémité 2 est agencée pour étre pivotée autour d'un axe 3 tandis que sa seconde extrémité porte au moins 
un, deux dans l'exemple illustré, bloqueur 4. 


[0010] Un ressort 5, formant une action élastique, est fixé ou intégré á la piéce de base 1 et est destiné á coopérer avec 
une butée solidaire du mouvement devant être équipé de cet étouffoir. De préférence, ce ressort 5 est une lame ressort. 


[0011] La pièce de base 1 de cet étouffoir est destinée à être pivotée autour de l’axe 3 sur un pont ou la platine du 
mouvement d'horlogerie devant être équipé de |’ étouffoir. 


[0012] Dans la forme d'exécution illustrée, l'étouffoir comporte encore un organe dactionnement 6 fixé sur ou venu 
d'une piéce de fabrication avec la piéce de base 1 destinée à coopérer avec le mécanisme de sonnerie du mouvement 
d'horlogerie devant étre équipé de l'étouffoir pour déplacer angulairement ladite piéce de base 1 en fonction de l'état du 
mécanisme de sonnerie. 


[0013] Chaque bloqueur 4 de l'étouffoir décrit comporte un support cylindrique 7 muni de deux gorges circulaires 8. L'une 
des extrémités de chaque support cylindrique 7 comporte un téton excentré 9 chassé gras dans la piéce de base 1. Les 
supports cylindriques 7 s'étendent sensiblement parallélement à l'axe de rotation 3 de la piéce de base 1. Laface terminale 
libre des supports cylindriques 7 comporte une fente 10 permettant à l'aide d'un tournevis de régler la position angulaire 
desdits supports cylindriques 7 et donc de modifier la position de leur axe de symétrie par rapport à la piéce de base du 
fait de l'excentration de leur téton 9. 


[0014] Chaque support 7 comporte encore au moins un amortisseur élastique 11 formé, dans la forme d'exécution illus- 
trée, par un O-ring positionné axialement par rapport à son support cylindrique 7 à l'aide d'une des gorges 8 dudit support 7. 


[0015] L'étouffoir illustré comporte deux supports cylindriques 7 portant chacun un amortisseur élastique 11 car il est 
destiné à étre utilisé dans un mouvement d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie présentant deux timbres. 


[0016] Comme illustré à la fig. 3, en position active de l'étouffoir, celui-ci est déplacé angulairement sous l'action de son 
ressort 5 pour que les amortisseurs 11 viennent buter contre les timbres qui leur sont associés, empéchant ceux-ci de 
vibrer et de faire du bruit. Cette position active de l'étouffoir peut étre maintenue constamment entre deux sonneries du 
mécanisme de sonnerie du mouvement. 


[0017] Juste avant la sonnerie du mécanisme de sonnerie, l'étouffoir est déplacé angulairement par son organe 
d'actionnement 6 à l'aide d'un organe de commande 13 du mécanisme de sonnerie contre l'action du ressort 5 et les 
timbres sont libérés (fig. 4). 


[0018] Dans une variante illustrée aux fig. 5 et 6, l'action élastique 5, formée par une lame ressort, de la piéce de base 
1 agit sur cette piéce de base pour maintenir l'étouffoir en position inactive, hors de contact d'avec les timbres, lors de la 
sonnerie (fig. 6). L'étouffoir est alors maintenu en position active, en contact avec les timbres, en dehors des moments 
oü la sonnerie fonctionne par l'organe de commande 13 du mécanisme de sonnerie agissant sur l'organe d'actionnement 
6 de la piéce de base 1 (fig. 5). Dans ce cas, c'est l'organe de commande 13 qui presse l'étouffoir contre les timbres en 
utilisant leur élasticité propre ou celle des amortisseurs tout en armant le ressort à lame 5. Pour libérer les timbres c'est 
le ressort 5 qui éloigne l'étouffoir des timbres. 


[0019] Le positionnement de l'étouffoir dans un mouvement d'horlogerie est choisi de maniére à ce que le ou les amor- 
tisseurs 11 viennent en contact avec un timbre à l'endroit le plus efficace pour l'empécher de sonner ou faire du bruit sous 
l'action des mouvements de la montre ou de chocs. De préférence cet endroit ou l'amortisseur 11 entre en contact avec 
le timbre est proche de l'extrémité libre du timbre ou en tous cas dans la derniére moitié ou dernier tiers du timbre. 


[0020] Dans l'exemple illustré les amortisseurs sont formés par des O-ring mais ceux-ci pourraient étre constitués par un 
cylindre d'une matiére élastique par exemple en un élastomére. 


[0021] Dans l'exemple illustré l'étouffoir comporte un bloqueur par timbre du mécanisme de sonnerie auquel il est associé. 
Ceci pourrait étre différent. En effet un seul bloqueur 4 peut porter deux ou plusieurs amortisseurs 11 coopérant chacun 
avec un timbre différent. 


[0022] En variante un seul amortisseur peut coopérer avec plusieurs timbres du mécanisme de sonnerie auquel il est 
associé. On peut notamment prévoir une forme particuliére de l'amortisseur 11 pour qu'il vienne s'introduire entre deux 
timbres superposés. 


[0023] Le ou les amortisseurs sont élastiques pour permettre un bon fonctionnement de l'étouffoir. Ils sont réalisés de 
préférence en un élastomère mais pourrait être fait en matière plastique où même en métal pour autant qu'ils puissent 
se déformer élastiquement. 


[0024] Gráce au fait que les supports cylindriques 7 sont montés de facon excentrique sur la piéce de base 1 et qu'ils 
peuvent étre déplacés angulairement, on peut facilement régler la force avec laquelle chaque amortisseur est appliqué 
contre un timbre. 


[0025] Les fig. 3 et 4 illustrent l'étouffoir de timbre décrit ci-dessus monté dans une piéce d'horlogerie, ici par exemple 
une montre comportant un mécanisme de sonnerie du type répétition minutes à deux timbres superposés l'un sur l'autre 
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(un seul timbre étant visible dans ces figures). Le mécanisme de sonnerie présent dans ce calibre comporte une bascule 
Tout-ou-Rien 12 (telle qu'utilisée dans la montre Master Grande Tradition á répétition minute de Jaeger-Le-Coultre) qui se 
déplace angulairement de 2* au moment ou la montre doit sonner et reprend ensuite sa position des la fin de la sonnerie. 


[0026] Cette bascule Tout-ou-Rien 12 constitue un élément mobile du mécanisme déplacable entre une premiére position 
qu'il occupe entre les sonneries et une seconde position qu'il occupe pendant les sonneries du mécanisme de sonnerie. 


[0027] Cette bascule Tout-ou-Rien 12 comporte un doigt 13 coopérant avec l'organe d’actionnement 6 ае 「etouffoir pour 
déplacer celui-ci angulairement pendant la sonnerie de maniére à libérer les timbres 14 (fig. 4) puis la sonnerie étant 
terminée la bascule Tout-ou-Rien revient dans sa premiére position et l'étouffoir revient en position active de blocage des 
timbres 14 (fig. 3). Dans cette forme d'exécution c'est le doigt 13 qui constitue l'organe de commande du mécanisme de 
sonnerie qui contróle la position de l'étouffoir en coopérant avec son organe d'actionnement 6. 


[0028] Comme on le voit dans la variante illustrée aux fig. 5 et 6, le doigt 13 de la bascule Tout-ou-Rien 12 coopérant avec 
l'organe d'actionnement 6 de l'étouffoir déplace celui-ci angulairement entre les sonneries du mécanisme de sonnerie 
pour maintenir l'amortisseur de l'étouffoir contre les timbres 14. Lors de la sonnerie le déplacement angulaire de la bascule 
Tout-ou-Rien libére l'étouffoir qui se déplace sous l'action de son ressort 5 en position inactive hors de contact d'avec 
les timbres 14. 


[0029] Selon la forme d'exécution de l'étouffoir celui-ci peut donc étre maintenu en position active, en butée contre les 
timbres, soit par son ressort à lame 5 soit par la bascule Tout-ou-Rien.La présente invention a donc également pour objet 
un mécanisme de sonnerie pour mouvement d'horlogerie, montre de poche ou montre bracelet notamment, qui comporte 
un étouffoir déplacable angulairement sous l'action d'un organe de commande du mécanisme de sonnerie de maniére à 
ce que un ou plusieurs amortisseurs de l'étouffoir libérent le ou les timbres pendant la sonnerie et les bloquent pendant 
le reste du temps. 


[0030] Un tel mécanisme de sonnerie comporte au moins un timbre et un étouffoir déplacable entre une position active de 
blocage pour laquelle un amortisseur est en contact avec ledit timbre et une position inactive pour laquelle l'amortisseur 
n'est pas en contact avec le timbre. Ce mécanisme de sonnerie comporte encore un organe de commande 13 coopérant 
avec un organe d'actionnement 6 de l'étouffoir pour provoquer pendant la sonnerie un déplacement de l'étouffoir qui libére 
alors ledit timbre. 


[0031] La présente invention vise donc deux objectifs; d'une part la réalisation d'un étouffoir de timbre particulier compor- 
tant un ou plusieurs amortisseurs élastiques et, d'autre part la réalisation d'un mécanisme de sonnerie comportant un 
étouffoir de timbres, commandé automatiquement par le mécanisme de sonnerie, pour libérer le ou les timbres pendant 
la sonnerie et les bloquer le reste du temps. 


[0032] Ce dernier mécanisme de sonnerie pour mouvement d'une piéce d'horlogerie, notamment d'une montre de poche 
ou d'une montre bracelet comportant une répétition minute, comporte au moins un timbre et un élément mobile déplacable 
entre une premiére position qu'il occupe entre les sonneries et une seconde position qu'il occupe pendant les sonneries, 
et se distingue par le fait qu'il comporte encore un étouffoir de timbre comportant une piéce de base soumise à une 
action élastique pivotée par l'une de ses extrémités sur un pont ou une platine du mécanisme de sonnerie; cette piéce de 
base portant à son autre extrémité au moins un amortisseur élastique; ce mécanisme de sonnerie comportant encore un 
organe de commande entrainé par l'élément mobile et coopérant avec un organe d'actionnement de la piéce de base de 
telle sorte qu'entre les sonneries l'amortisseur soit appliqué contre le timbre du mécanisme de sonnerie et que pendant 
la sonnerie la piéce de base soit déplacée angulairement de sorte que l'amortisseur 11 ne soit plus en contact avec le 
timbre. De préférence, l'élément mobile du mécanisme comportant l'organe de commande de l'étouffoir est constitué par 
la bascule Tout-ou-Rien d'un mouvement de montre par exemple d'une montre Master Grande Tradition à répétition minute 
de Jaeger-Le-Coultre. Dans le cas de ce mécanisme de sonnerie qui comporte deux timbres ceux-ci peuvent étre bloqués 
par un seul ou par deux amortisseurs de l'étouffoir. 


Revendications 


1. Etouffoir de timbre pour un mouvement de pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie muni d'au moins 
un timbre, notamment d'une montre de poche ou une montre bracelet comportant une répétition minute, caractérisé 
par le fait qu'il comporte une piéce de base (1) déplacable, entre une position inactive pour laquelle le ou les timbres 
du mécanisme de sonnerie sont libérés et une position active pour laquelle le ou lesdits timbres sont bloqués; et par 
le fait que la piéce de base (1) porte au moins un amortisseur élastique (11) destiné à entrer en contact avec le ou 
les timbres lorsque la piéce de base (1) est en position active. 


2. Etouffoir selon la revendication 1, caractérisé par le fait que le ou les amortisseurs élastiques (11) sont réalisés en 
un matériau élastomére, en matiére plastique ou en métal. 


3. Etouffoir selon la revendication 1 ou la revendication 2, caractérisé par le fait que chaque amortisseur élastique (11) 
est porté par un support cylindrique (7) monté sur une premiére extrémité de la piéce de base (1). 


4. Etouffoir selon la revendication 3, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) s'étend sensiblement 
perpendiculairement au plan de la piéce de base (1). 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 
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Etouffoir selon la revendication 4, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) comporte à l’une de ses 
extrémités un téton (9) chassé dans la pièce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 5, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) est excentré par rapport 
à son téton (9); que le téton (9) est chassé à frottement gras dans un trou de la pièce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 6, caractérisé par le fait que l’autre extrémité du support cylindrique (7) comporte 
une fente (10). 


Etouffoir selon la revendication 3, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) porte un ou plusieurs 
amortisseurs élastiques (11). 


Etouffoir selon l’une des revendications 3 à 8, caractérisé par le fait que chaque amortisseur élastique (11) est consti- 
tué par un O-ring dont la position axiale sur son support cylindrique (7) est définie par une gorge circulaire (8) prati- 
quée dans ce support cylindrique (7). 


Etouffoir selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait qu'un seconde extrémité (2) de la pièce 
de base (1) est agencée de maniére à pouvoir pivoter autour d'un axe (3) sensiblement perpendiculaire au plan de 
ladite piéce de base (1). 


Etouffoir selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que la piéce de base (1) comporte une 
lame ressort (5) venue d'une piéce de fabrication avec cette piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 10, caractérisé par le fait que la piéce de base (1) comporte un organe d'actionnement 
intégré (6) destiné à coopérer avec un organe de commande (13) du mécanisme de sonnerie. 


Mécanisme de sonnerie pour mouvement d'une piéce d'horlogerie, notamment d'une montre de poche ou d'une 
montre bracelet comportant une répétition minute, ce mécanisme comportant au moins un timbre (14) et un élément 
mobile (12) déplacable entre une premiére position qu'il occupe entre les sonneries et une seconde position qu'il 
occupe pendant les sonneries, caractérisé par le fait qu'il comporte encore un étouffoir de timbre comportant une 
piéce de base (1) pivotée sur un pont ou une platine du mécanisme de sonnerie; cette piéce de base (1) portant 
au moins un amortisseur élastique (11); ce mécanisme de sonnerie comportant encore un organe de commande 
(13) entrainé par l'élément mobile (12) et coopérant avec un organe d'actionnement (6) de la piéce de base (1) de 
telle sorte qu'entre les sonneries l'amortisseur élastique (11) soit appliqué contre le timbre (14) du mécanisme et que 
pendant la sonnerie l'amortisseur élastique (11) ne soit plus en contact avec le timbre (14). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 13, caractérisé par le fait qu'il comporte deux timbres (14) et que 
l'étouffoir comporte un ou deux amortisseurs élastiques (11) coopérant avec ces timbres. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 13 ou la revendication 14, caractérisé par le fait que l'étouffoir de 
timbres est constitué selon l'une des revendications 1 à 12. 


Piéce d'horlogerie, notamment montre de poche ou montre bracelet comportant un mécanisme de sonnerie, selon 
l'une des revendications 12 ou 13 et/ou un étouffoir de timbre selon l'une des revendications 1 à 11. 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


Etouffoir de timbre pour un mouvement de pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie muni d'au moins 
un timbre, notamment d'une montre de poche ou une montre bracelet comportant une répétition minute, cet étouffoir 
comportant une piéce de base (1) déplacable, entre une position inactive pour laquelle le ou les timbres du mécanisme 
de sonnerie sont libérés et une position active pour laquelle le ou lesdits timbres sont bloqués; caractérisé par le fait 
que la piéce de base (1) porte au moins un amortisseur élastique (11) porté par un support (7) monté sur la piéce de 
base (1) et destiné à entrer en contact avec le ou les timbres lorsque la piéce de base (1) est en position active et par 
le fait que la position angulaire du support (7) par rapport à la piéce de base (1) est réglable. 


Etouffoir selon la revendication 1, caractérisé par le fait que le ou les amortisseurs élastiques (11) sont réalisés en 
un matériau élastomére, en matiére plastique ou en métal. 


Etouffoir selon la revendication 1 ou la revendication 2, caractérisé par le fait que chaque support (7) est cylindrique 
et monté sur une premiére extrémité de la piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 3, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) s'étend sensiblement 
perpendiculairement au plan de la piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 4, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) comporte à l'une de ses 
extrémités un téton (9) chassé dans la piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 5, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) est excentré par rapport 
à son téton (9); que le téton (9) est chassé à frottement gras dans un trou de la piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 6, caractérisé par le fait que l'autre extrémité du support cylindrique (7) comporte 
une fente (10). 


Etouffoir selon la revendication 3, caractérisé par le fait que chaque support cylindrique (7) porte un ou plusieurs 
amortisseurs élastiques (11). 


Etouffoir selon l'une des revendications 3 à 8, caractérisé par le fait que chaque amortisseur élastique (11) est consti- 
tué par un O-ring dont la position axiale sur son support cylindrique (7) est définie par une gorge circulaire (8) prati- 
quée dans ce support cylindrique (7). 


Etouffoir selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait qu'un seconde extrémité (2) de la piéce 
de base (1) est agencée de maniére à pouvoir pivoter autour d'un axe (3) sensiblement perpendiculaire au plan de 
ladite piéce de base (1). 


Etouffoir selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que la piéce de base (1) comporte une 
lame ressort (5) venue d'une piéce de fabrication avec cette piéce de base (1). 


Etouffoir selon la revendication 10, caractérisé par le fait que la piéce de base (1) comporte un organe d'actionnement 
intégré (6) destiné à coopérer avec un organe de commande (13) du mécanisme de sonnerie. 


Mécanisme de sonnerie pour mouvement d'une piéce d'horlogerie, notamment d'une montre de poche ou d'une 
montre bracelet comportant une répétition minute, ce mécanisme comportant au moins un timbre (14) et un élément 
mobile (12) déplacable entre une premiére position qu'il occupe entre les sonneries et une seconde position qu'il 
occupe pendant les sonneries, et un étouffoir de timbre comportant une piéce de base (1) pivotée sur un pont ou une 
platine du mécanisme de sonnerie; caractérisé par le fait que cette piéce de base (1) porte au moins un amortisseur 
élastique (11) porté par un support (7) monté sur la piéce de base (1) et destiné à entrer en contact avec le ou les 
timbres lorsque la piéce de base (1) est en position active et par le fait que la position du support (7) est réglable par 
rapport à la piéce de base (1); et par le fait que ce mécanisme de sonnerie comporte encore un organe de commande 
(13) entrainé par l'élément mobile (12) et coopére avec un organe d'actionnement (6) de la piéce de base (1) de 
telle sorte qu'entre les sonneries l'amortisseur élastique (11) soit appliqué contre le timbre (14) du mécanisme et que 
pendant la sonnerie l'amortisseur élastique (11) ne soit plus en contact avec le timbre (14). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 13, caractérisé par le fait qu'il comporte deux timbres (14) et que 
l'étouffoir comporte un ou deux amortisseurs élastiques (11) coopérant avec ces timbres. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 13 ou la revendication 14, caractérisé par le fait que l'étouffoir de 
timbres est constitué selon l'une des revendications 1 à 12. 


Piéce d'horlogerie, notamment montre de poche ou montre bracelet comportant un mécanisme de sonnerie, selon 
l'une des revendications 13 à 15 et/ou un étouffoir de timbre selon l'une des revendications 1 à 12. 
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(54) Mécanisme de sécurité contre des manipulations intempestives de commande de répétition 
minutes. 


(57) L'invention concerne un mécanisme (900) de sécurité 
contre des manipulations intempestives pour pièce d horlogerie 
comportant un mouvement avec minuterie entraînant une came 
de déclenchement (530) faisant pivoter une bascule de déclen- 
chement (105) vers un rochet d'un bloc de sonnerie d'un mé- 
canisme de sonnerie comportant une répétition minutes action- 
nable par appui sur une premiére bascule (535), ledit bloc en- 
trainant, lors de l'exécution d'une sonnerie, un plateau porteur 
d'une came d'armement. 

ll comporte une deuxième bascule de sécurité (536) dont 
le pivotement est commandé par ladite premiére bascule (535) 
quand la répétition minutes est enclenchée, laquelle deuxiéme 
bascule (536) comporte un cran (536A) coopérant avec un doigt 
(537A) d'un verrou pivotant (537) rappelé par un ressort, pour in- 
terdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que 
celle-ci est lancée, ledit verrou (537) étant relâché seulement à 
la fin du cycle de sonnerie effectué par la répétition minutes. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme anti-snoc de sécurité contre des manipulations intempestives de commande 
de répétition minutes pour une pièce d’horlogerie laquelle comporte un mouvement horloger comportant lui-même un 
rouage de minuterie qui entraîne une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d’une bascule de déclenchement vers un rochet de détente que comporte un bloc de sonnerie d’un mécanisme 
de sonnerie comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une 
première bascule de commande d'une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie étant agencé pour, lors de l'exécution 
d'une sonnerie, entraîner un plateau porteur d'une came d'armement. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie comportant un bloc de sonnerie et une répétition minutes 
actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule de commande d'une répétition 
minutes, pour une piéce d'horlogerie comportant un mouvement horloger comportant lui-méme un rouage de minuterie qui 
entraine une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le pivotement d'une bascule de 
déclenchement vers un rochet de détente que comporte ledit bloc de sonnerie lequel est agencé pour, lors de l'exécution 
d'une sonnerie, entrainer un plateau porteur d'une came d'armement. 


[0003] L'invention concerne encore une piece d'horlogerie comportant un mouvement horloger comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement vers un rochet de détente que comporte un bloc de sonnerie d'un mécanisme 
de sonnerie comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une 
premiére bascule de commande d'une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie étant agencé pour, lors de l'exécution 
d'une sonnerie, entrainer un plateau porteur d'une came d'armement. 


[0004] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie à répétition sont des piéces d'exception, par le grand nombre de leurs composants et 
par les soins et la durée des travaux de fabrication et d'assemblage. Les complications de sonnerie sont connues depuis 
au moins le XVIIIème siècle, mais n'ont fait l'objet que d'un nombre limité de publications entre 1763 et le milieu du XXème 
siécle. L'ouvrage de référence bien connu du praticien des complications, en particulier des grandes sonneries et des 
répétitions, auquel on se référera pour ne pas surcharger l'exposé de l'invention, est le traité «Les montres compliquées» 
rédigé par Francois Lecoultre et édité aux Editions horlogéres à Bienne. 


[0006] Souvent, l'encombrement à l'intérieur des piéces d'horlogerie compliquées, en particulier des montres, est tel qu'il 
n'est pas possible de dupliquer certaines fonctions, en particulier les fonctions sonores, à l'intérieur du boitier, et il est 
alors nécessaire d'effectuer un choix parmi les complications sonores ou/et musicales. 


[0007] Tout particuliérement, la fonction de réveil est une complication séparée des complications de grande sonnerie 
ou répétition minutes. 


Résumé de l'invention 


[0008] L'invention se propose d'améliorer la sécurité de fonctionnement des piéces d'horlogerie à sonnerie, notamment 
des montres, en rendant inefficiente toute manipulation intempestive de l'utilisateur, en particulier quand un cycle de 
répétition minutes vient d'étre lancé. 


[0009] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme anti-snoc de sécurité contre des manipulations intempestives de 
commande de répétition minutes pour une piéce d'horlogerie laquelle comporte un mouvement horloger comportant lui- 
méme un rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, pro- 
voque le pivotement d'une bascule de déclenchement vers un rochet de détente que comporte un bloc de sonnerie d'un 
mécanisme de sonnerie comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir pous- 
sant une premiére bascule de commande d'une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie étant agencé pour, lors de 
l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau porteur d'une came d'armement, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
anti-snoc est agencé pour coopérer avec ladite premiére bascule, qu'il comporte une deuxiéme bascule de sécurité pivo- 
tante, dont le pivotement est commandé par ladite premiére bascule quand la répétition minutes est enclenchée, laquelle 
deuxiéme bascule comporte un cran qui est agencé pour coopérer avec un doigt que comporte un verrou pivotant rappelé 
par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, ledit verrou 
étant reláché seulement à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


[0010] Selon une caractéristique de l'invention, ce mécanisme anti-snoc comporte un ressort monté solidaire de ladite 
premiére bascule, et dont une extrémité pentée appuie sur un bras pivotant monté pivotant sur ladite premiére bascule, 
selon le cas ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire dudit bras dans une position de repos visible, ou bien 
à l'intérieur de ladite came dans des positions de déclenchement de la sonnerie, ou de verrouillage de ladite deuxiéme 


CH 704 591 A2 


bascule constituant un poussoir intermédiaire, pour, selon le cas, interdire ou autoriser un mouvement de pivotement de 
ladite deuxiéme bascule. 


[0011] Selon une caractéristique de l'invention, ladite deuxième bascule comporte un bec, qui est agencé pour coopérer 
en appui avec une goupille que comporte un bras mobile, et ladite deuxième bascule porte encore, pivotante, une bascule 
de décrochement, dont une face d'appui est agencée pour pousser une face dappui d'un crochet monté pivotant sur une 
platine ou un pont, et ledit bras comporte une deuxième goupille agencée pour exercer un appui, dans le sens opposé, 
sur une face d’appui opposée dudit crochet, lequel crochet est agencé pour, selon sa position, coopérer ou non avec un 
crochet pivotant, armé par un ressort de plateau, lequel crochet, en position accrochée, lie, à une de ses extrémités, ledit 
plateau avec un rochet d'une roue de renvoi entraînée en pivotement par le rouage de sonnerie, et le pivotement dudit 
crochet pivotant autorisant le pivotement d’une bascule de déclenchement comportant un crochet coopérant alors avec 
ledit rochet dudit bloc de sonnerie, pour autoriser le jeu d’une sonnerie à la demande. 


[0012] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie comportant un bloc de sonnerie et une répétition minutes 
actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule de commande d'une répétition 
minutes, pour une piéce d'horlogerie comportant un mouvement horloger comportant lui-méme un rouage de minuterie qui 
entraine une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le pivotement d'une bascule de 
déclenchement vers un rochet de détente que comporte ledit bloc de sonnerie lequel est agencé pour, lors de l'exécution 
d'une sonnerie, entrainer un plateau porteur d'une carne d'armement, caractérisé en ce qu'il comporte un tel mécanisme 
anti-snoc. 


[0013] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement horloger comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement vers un rochet de détente que comporte un bloc de sonnerie d'un mécanisme 
de sonnerie comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une 
premiére bascule de commande d'une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie étant agencé pour, lors de l'exécution d'une 
sonnerie, entrainer un plateau porteur d'une came d'armement, caractérisée en ce qu'elle comporte un tel mécanisme 
anti-snoc, qui est agencé pour coopérer avec ladite premiére bascule de commande d'une répétition minutes. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront mieux à la lecture de la description détaillée qui 
va suivre, en référence aux dessins annexés où: 


- la fig. 1 représente, de facon schématisée et sous forme d'un schéma-bloc, une piéce d'horlogerie, com- 
portant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie, un mécanisme de commande de ré- 
veil, et un mécanisme de commande de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 2 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan en vue de dessous, une partie d'une piéce 
d'horlogerie, comportant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie à répétition, un mé- 
canisme de réveil, et un bloc de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 3 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan, le mécanisme de la fig. 2, en vue de des- 
SUS; 
- la fig. 4 représente, de facon schématisée et partielle, le mécanisme de sonnerie à répétition de la piéce 


d'horlogerie des fig. 2 et 3, comportant un bloc de sonnerie, selon l'invention, et illustrant le méca- 
nisme des ráteaux commandant les sonneries; 


- les fig. 5 à 19 représentent, de facon schématisée, partielle, et en perspective, des détails de la piéce 
d'horlogerie des fig. 2 et 3: 


- la fig. 5 illustre une commande de répétition minutes intégrée dans la piéce d'horlogerie; 


- la fig. 6 représente un sélecteur de mode de sonnerie, sous forme d'une roue à colonnes, et sa liaison 
avec une grande commande que comporte l'invention pour faire effectuer la sonnerie du réveil par 
le mécanisme de sonnerie; 


- la fig. 7 représente un sélecteur commandé indirectement par cette grande commande, en position à 
proximité de cliquets que comporte une bascule de déclenchement, pour commander l'exécution, 
ou bien d'une sonnerie, ou bien du réveil, selon la consigne donnée à la grande commande; 


- la fig. 8 montre un détail de la grande commande et de ses liaisons avec des organes de manoeuvre que 
sont un crochet de délai, un premier isolateur, et un deuxiéme isolateur, commandant ou interdi- 
sant les mouvements de sélection de mode, des ráteaux, ou gérant la durée de la sonnerie; 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
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illustre plus précisément l'interface entre le crochet de délai de la fig. 8 avec, d'une part un mobile 
de délai propre à l'invention, et, d'autre part, un levier d'arrét manuel de réveil; 


illustre les liaisons du deuxiéme isolateur de la fig. 8 avec, d'une part le crochet de délai, et d'autre 
part une bascule de sélecteur; 


représente la coopération du crochet de délai avec un rochet que comporte le mobile de délai de 
la fig. 9; 


représente un poussoir d'arrét manuel du réveil et son lien avec le crochet de délai, et illustre le 
positionnement de la bascule de sélecteur entre le deuxiéme isolateur porté par la grande com- 
mande, et le sélecteur de la fig. 7, que commande cette bascule de sélecteur; 


représente la bascule de sélecteur, entre la grande commande et le sélecteur, ce dernier disposé 
face aux cliquets de la bascule de déclenchement, devant le bloc de sonnerie; 


représente un mobile d'embrayage commandé par la grande commande, à proximité du bloc de 
sonnerie, avec lequel, dans une position d'engrénement, il peut commander l'actionnement d'au 
moins une levée de marteau pour la sonnerie du réveil; 


représente, de facon similaire à la fig. 14, mais vu de l'autre cóté du mécanisme, le mobile 
d'embrayage de fa fig. 14 et son environnement à proximité d'une extrémité de la grande com- 
mande; 


représente une autre vue encore de ce mobile d'embrayage, devant le bloc de sonnerie représenté 
en prise, au niveau d'une roue de déclenchement de réveil qu'il comporte, avec une roue de délai 
que comporte un mobile de délai ayant pour fonction de limiter la durée de la sonnerie du réveil; 


représente la bascule de déclenchement de la fig. 7, munie de ses deux cliquets pour la com- 
mande de déclenchement, respectivement, de la sonnerie ou du réveil, et d'un bras visible sur la 
fig. 3 pour la coopération avec une came d'armement pour commander l'armement de cette bas- 
cule de déclenchement; 


représente la grande commande, sur laquelle est fixée le deuxième isolateur, avec ses organes de 
guidage pour la manoeuvre du premier isolateur et du crochet de délai; 


représente, sous les piéces des minutes et des quarts de la piéce d'horlogerie, le bloc de sonne- 
rie, le mobile de délai, le mobile d'embrayage, et les mobiles portés par la grande commande; 


représente, de facon schématisée, en perspective et en éclaté, un bloc de sonnerie que comporte 
l'invention; 


est constituée de trois fig. 21 A, 21B, 21C, qui représentent, de facon schématisée et en vue 

en plan, trois étapes de fonctionnement successives d'un mécanisme anti-snoc que comporte 
l'invention, pour la protection des mécanismes de sonnerie contre des commandes intempestives 
de la part de l'utilisateur; 


représente, de facon schématisée, en perspective et partielle, un mécanisme de déclenchement 
de sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, comportant des organes com- 
mande mobiles actionnés par une grande commande non représentée sur cette vue, un mobile 
d'embrayage, un mobile de délai, le bloc de sonnerie propre à l'invention, et un marteau pour jouer 
la sonnerie du réveil; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un mécanisme d'isolement que comporte 
l'invention; 


représente, de facon schématisée et en perspective, en éclaté, un mobile de délai que comporte 
l'invention; 


représente, de facon schématisée, et en perspective, un détail du mécanisme de déclenchement 
de sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, et la coopération d'un ensemble iso- 
lateur, qu'il comporte, avec une piéce des quarts du mécanisme de sonnerie, 


est un contre-champ de la fig. 25; 


CH 704 591 A2 


- la fig. 27 représente, de facon schématisée, partielle, assemblé et en perspective, le bloc de sonnerie de la 
fig. 20; 
- la fig. 28 représente, de facon schématisée et en perspective, un sous-ensemble de plateau d'entraînement 


équipé que comporte ce bloc de sonnerie; 


- la fig. 29 représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessus, le sous-ensemble de plateau 
dentrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 30 représente, de facon schématisée, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équipé dans la 
coupe AA de la fig. 29; 


- la fig. 31 représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équi- 
pé dans la coupe BB de la fig. 29; 


- la fig. 32 représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équi- 
pé dans la coupe CC de la fig. 29; 


- la fig. 33 représente, de façon analogue à la fig. 29, un détail d'une autre position d'un taquet de ver- 
rouillage que comporte le mécanisme selon l'invention; 


- la fig. 34 représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessous, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 35 représente, de facon schématisée et en perspective, un plateau d'entrainement que comporte ce 
sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 36 représente, de facon schématisée et en perspective, un rochet de détente que comporte ce sous- 
ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 37 représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessus, le principe de la coopération entre 
un crochet de cliquet que comporte le sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 
28, avec un rochet à canon que comporte le bloc de sonnerie et visible sur la fig. 27. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0015] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


[0016] L'invention concerne des complications nouvelles apportées au mécanisme de sonnerie. 


[0017] En particulier, l'invention concerne l'adaptation d'une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mécanisme de son- 
nerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, pour utiliser tout ou partie de ce mécanisme dit de sonnerie 
principale, en tant qu'affichage sonore d'une autre fonction, dite sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale, 
et notamment d'un mécanisme de réveil. La piéce 1000 représentée sur les figures est une montre-bracelet, qui incorpore 
différentes complications objets de la présente invention. 


[0018] Par le vocable général sonnerie, on entend ci-aprés toute émission sonore ou musicale, et en particulier une 
émission sonore réalisée par la percussion d'un marteau sur un timbre, ou similaire, selon les mécanismes connus de 
piéces d'horlogerie à sonnerie ou de boites à musique. 


[0019] La fig. 1 illustre la constitution d'une piéce d'horlogerie 1000 compliquée, notamment une montre. Cette piéce 1000 
comporte classiquement au moins un mouvement horloger 200, et, d'une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400 pour déclencher une sonnerie dite secondaire, par exemple une sonnerie de réveil, à un instant 
particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un para- 
métre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 
commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10. Ceux-ci sont interfaces avec le mouvement horloger 
200, et agencés pour déclencher une sonnerie principale à des instants programmés par le mouvement horloger 200, ou 
à la demande, en particulier dans le cas d'une répétition minutes, tel l'exemple illustré par les figures. Ce mécanisme 100 
est de préférence un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0020] Selon le cas, le mouvement horloger 200 ou le mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs 120 
pour l'entrainement d'un mécanisme sonore. 


[0021] La piéce d'horlogerie 1000 comporte, dans une réalisation préférentielle de l'invention, illustrée par les figures, 
un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui peut consister en un mécanisme de réveil 300, et qui 
comporte avantageusement des moyens de sélection de mode 500 et des moyens d'embrayage 600. Néanmoins, le re- 
groupement des blocs fonctionnels sur la fig. 1 est indicatif: les uns ou les autres peuvent faire partie d'un autre mécanisme 
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de la piece d'horlogerie 1000, par exemple les moyens de selection 500 peuvent étre intégrés aux moyens de commande 
de sonnerie principale 10, ou encore au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0022] Ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 permet d'utiliser tout ou partie d'un mécanisme de 
sonnerie principale 100 pour jouer une sonnerie commandée par un mécanisme de commande de sonnerie secondaire, 
par l'intermédiaire de moyens d'embrayage 600, et d'une tringlerie de commande 700 dans l'exemple de réalisation, 
laquelle est avantageusement couplée avec des moyens d'isolement 800 participant à la sécurité de fonctionnement de 
l'ensemble, en n'autorisant qu'une seule commande à la fois vers les mécanismes d'émission sonore proprement dits. 
Ceux-ci comportent dans tous les cas un bloc de sonnerie 2 intégré dans le mécanisme de sonnerie principale 100 ou 
interface avec lui. Dans une variante avantageuse, un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 intégre un 
mobile d'embrayage 150, interface avec ce bloc de sonnerie 2. Dans une autre variante permettant de limiter la durée 
d'une sonnerie, un mécanisme limiteur de durée 330 intégre un bloc de délai 130 également interface avec le bloc de 
sonnerie 2. Un autre mécanisme optionnel de sécurité est un mécanisme anti-snoc 900 qui prévient toute manoeuvre 
intempestive de lancement d'une répétition minutes, et qui peut étre agencé entre le mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 et les moyens de commande de sonnerie principale 10, ou encore étre intégré à ces derniers, ou 
au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0023] Le mécanisme de commande sonore 400 peut ainsi étre déclenché par l'atteinte d'une valeur préréglée, soit une 
valeur de temps dans le cas d'un réveil, soit la valeur d'une grandeur physique mesurée par un capteur comme la pression 
dans le cas d'un mécanisme de mise à feu d'une mine ou d'une torpille, ou encore comme un seuil de radioactivité, de 
température, ou autre, pour des personnels ayant à circuler dans des zones dangereuses, et il peut étre déclenché par la 
réception, au niveau d'un récepteur installé dans la piéce d'horlogerie, d'un signal externe nécessitant un avertissement 
de ('utilisateur de la piéce d'horlogerie, comme un signal d'appel téléphonique ou similaire, ces applications étant citées 
à titre d'exemple et nullement limitatives. 


[0024] Les fig. 2 et 3 illustrent la coopération, sur une piéce d'horlogerie compliquée 1000, d'un mécanisme de sonnerie 
à répétition 100, avec les complications qui lui sont propres, et d'un mécanisme de sonnerie secondaire, en particulier 
constitué par un mécanisme de réveil 300. Les fonctions particuliéres seront détaillées plus loin dans la description. 


[0025] Le mécanisme de sonnerie 100 présenté ici est de type à déclenchement instantané, et reprend, tel que visible sur 
les fig. 2 et 3, les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 798 611 du même déposant, dont le contenu 
est incorporé par référence. En particulier, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un bloc de sonnerie 2, qui va étre 
exposé en détail dans la suite de la description, et qui est adapté pour les fonctionnalités nouvelles de l'invention. 


[0026] Le mouvement horloger 200 comporte un rouage de minuterie, non représenté sur les figures, qui entraine une 
came de déclenchement 530 visible sur la fig. 2 sous la forme d'une étoile de quatre. Quand la sonnerie est déclenchée, 
le bloc de sonnerie 2 entraine un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, tous deux visibles sur la fig. 3. 


[0027] En fonctionnement automatique, la came de déclenchement 530 provoque le pivotement d'une bascule de déclen- 
chement 105, vers un rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, qui sera détaillé plus loin. La bascule de 
déclenchement 105 comporte un premier cliquet 109, qui entraine le rochet de détente 9 en pivotement, pour libérer le 
rouage du bloc de sonnerie 2. 


[0028] En fonctionnement manuel, un organe de commande manuelle, tel que le poussoir de répétition minutes, lié à 
la premiére bascule 535, décrit ci-dessus, selon les enseignements de la demande de brevet EP 1 798 611 du méme 
déposant incorporée ici par référence, actionne mécaniquement la bascule de déclenchement 105. La came d'armement 
440 coopere quant à elle avec un bras 441 que comporte la bascule de déclenchement 105, visible sur les fig. 3 et 17, pour 
commander l'armement de celle-ci à rencontre d'un ressort de rappel. Cette came d'armement 440 comporte une marche, 
qui permet de laisser retomber la bascule de déclenchement 105 lors du déclenchement. Le plateau 525 comporte un 
crochet pivotant 528, qui, en position accrochée, à une de ses extrémités, lie le plateau 525 avec un rochet d'une roue de 
renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Une extrémité opposée de ce crochet 528, visible sur la fig. 2, 
coopére avec un dispositif de verrouillage comportant un bras de commande avec crochet de verrouillage 529 et, dans 
une variante préférée et illustrée ici, une bascule de décrochement 531. Selon sa position, le crochet de verrouillage 529 
bloque ou libére la came d'armement 440, il autorise donc l'arrét ou le déclenchement de toutes les sonneries selon sa 
position. Ce crochet de verrouillage 529 coopére avec un levier de commande manuelle pour le déclenchement manuel 
de la sonnerie. 


[0029] La bascule de décrochement 531 est montée pivotante sur ce levier de commande manuelle, rappelée par un 
ressort, et coopére par une extrémité avec la came de déclenchement 530, et, par un doigt, avec une goupille portée 
par le bras de commande avec crochet de verrouillage 529, et elle permet de provoquer le pivotement du crochet de 
verrouillage 529 en position déverrouillée quand la bascule de décrochement 531 est elle-méme reláchée par la came 
de déclenchement 530. 


[0030] L'invention concerne un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une telle piéce d'horlogerie 
1000. 


[0031] Selon l'invention, ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte un mécanisme 
d'embrayage 600 agencé pour, à cet instant particulier de déclenchement du mécanisme de commande de sonnerie se- 
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condaire 400, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie prin- 
cipale 10, et pour déclencher un signal sonore de sonnerie secondaire par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de 
grande sonnerie ou de répétition minutes 100, ou du moins d'une partie de ce mécanisme. Le mécanisme 1 est encore 
agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 et aprés 
l'exécution du signal sonore lié à cet instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400, autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par embrayage des moyens de commande de sonnerie princi- 
pale 10, et déclencher un signal sonore de sonnerie principale par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0032] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 selon l'invention est notamment applicable à une piéce 
d'horlogerie 1000 qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux 
et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur les moyens de commande de sonnerie principale 10. 


[0033] Selon l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte alors des moyens de com- 
paraison des niveaux de priorité des mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 
800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de sonnerie secon- 
daire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, et autoriser son fonctionnement si aucun un signal so- 
nore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours 
d'exécution, auquel cas ledit mécanisme d'isolement 800 interdit le fonctionnement de tout autre mécanisme de commande 
de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0034] L'application de l'invention est plus précisément décrite pour un cas particulier, illustré par les figures, non limitatif, 
oü au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 est un mécanisme de commande de réveil 400 
qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, non détaillés ici. Dans ce cas le 
mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 est un mécanisme de réveil 300 commandé par un mécanisme 
de commande de réveil 400. 


[0035] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, ou bien la piéce d'horlogerie 1000, comporte, de 
préférence et notamment dans la version illustrée par les figures, des moyens de sélection de mode 500. 


[0036] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour différencier, et sélectionner, au niveau de la piéce 
d'horlogerie 1000, au moins, d'une part un mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, activant alors le mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400, notamment constitué par un mécanisme de commande de réveil, et d'autre 
part un ou plusieurs modes de sonnerie principale, associés ou non à un mode silence, en activant le mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10 qui agit sur un bloc de sonnerie 2. 


[0037] Par exemple, les moyens de sélection de mode 500 peuvent permettre, sur une piéce d'horlogerie 1000 munie des 
complications adéquates, de sélectionner différents modes: réveil, grande sonnerie, sonnerie, petite sonnerie, répétition 
minute, silence, cette énumération n'étant nullement limitative. 


[0038] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour, quand le mode de sonnerie secondaire, notamment 
de sonnerie de réveil, est sélectionné, armer le mécanisme d'embrayage 600 pour le débrayage de la sonnerie principale 
et l'embrayage d'un mécanisme de sonnerie secondaire, notamment de réveil 300, commandé par le mécanisme de 
commande de réveil 400, pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil par un bloc de sonnerie 2 que comporte 
le mécanisme de grande sonnerie 100. Ce mécanisme d'embrayage 600 est encore agencé pour, en cas de sélection du 
mode sonnerie principale, débrayer le mécanisme de sonnerie secondaire ou du réveil par la grande sonnerie, et pour, 
ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou du réveil, ou bien effectuer cette sonnerie secondaire ou du réveil 
par un autre mécanisme que la grande sonnerie. 


[0039] L'accumulation d'énergie, pour le fonctionnement du mouvement horloger 200, et des mécanismes de commande, 
de réveil, et de sonnerie, n'est pas détaillée ici, ni en termes de rechargement, ni en termes de stockage. Les moyens 
de stockage d'énergie peuvent étre uniques, par exemple sous la forme d'un barillet fortement dimensionné assurant à 
la fois une réserve de marche convenable du mouvement horloger 200 et une réserve de marche pour le déroulement 
d'un certain nombre de sonneries et de sonneries de réveil, tel que connu du document EP 1845 425 du méme déposant, 
dont le contenu est incorporé ici par référence. Les moyens de stockage d'énergie peuvent aussi étre différenciés, par 
l'utilisation de barillets, ou similaires, affectés à chacune des fonctions. 


[0040] L'interface entre l'utilisateur et la piéce d'horlogerie 1000, pour la sélection et la commande des fonctions de 
sonnerie et de réveil, est, dans l'exemple non limitatif illustré par les figures et qui concerne une piéce d'horlogerie à 
répétition minutes et à grande sonnerie, constitué de trois commandes. 


[0041] Ces trois commandes s'ajoutent à la commande propre à la mise à l'heure du réveil, qui n'est pas détaillée ici, et qui 
peut avantageusement reprendre les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1921 519 du méme déposant, 
dont le contenu est incorporé ici par référence. Dans une réalisation préférée, non détaillée ici, la piéce d'horlogerie 1000 
comporte un poussoir permettant d'effectuer la mise à l'heure du mouvement, ou la mise à l'heure du réveil, l'action sur 
ce poussoir mettant en route un embrayage sélectionnant l'une ou l'autre minuterie. 
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[0042] Le fonctionnement en mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, utilise un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire, notamment de réveil, 400 agencé pour déclencher un signal sonore, à un instant programmé, par 
l'action d'un mécanisme d'embrayage 600 que comporte le mécanisme de réveil 300. 


[0043] De façon avantageuse, en raison de sa simplicité, le mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de 
commande 700, comportant une grande commande 401, agencée pour piloter un mobile d'embrayage 150 pour l'exécution 
de la sonnerie de secondaire ou de réveil à partir d’un bloc de sonnerie 2 que comporte le mécanisme de grande sonnerie 
100, et pour piloter un mobile de délai 130 pour définir la durée de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0044] Selon l'invention, le mécanisme de commande de réveil 400 comporte un mécanisme d'embrayage 600 agencé 
pour, en cas de sélection du mode de sonnerie secondaire ou de réveil, effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil par la 
grande sonnerie de la piéce d'horlogerie 1000. Ce mécanisme d'embrayage 600 permet, à l'inverse, en cas de sélection 
du mode sonnerie principale, de débrayer ce mécanisme de sonnerie de sonnerie secondaire ou de du réveil par la grande 
sonnerie, et, ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil, ou bien d'effectuer la sonnerie secondaire 
ou de réveil par un autre mécanisme que la grande sonnerie, dévolu à l'affichage de la sonnerie secondaire ou de réveil, si 
la piéce d'horlogerie posséde un tel mécanisme, par exemple un vibreur. Dans le mode de réalisation préféré, illustré par 
les figures, ce mécanisme d'embrayage 600, commandé par la grande commande 401, comporte un mobile d'embrayage 
150, qui est représenté aux fig. 14 à 16. 


[0045] Les fig. 2, 3, 4 et 19 présentent, de facon partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition 100 selon l'invention, 
les constituants classiques d'une grande sonnerie ou d'une sonnerie à répétition, notamment à répétition minute, ne sont 
pas tous représentés, l'homme du métier pourra se référer à l'ouvrage «Les montres compliquées» cité plus haut pour 
retrouver les combinaisons usuelles. 


[0046] Les organes de prise d'information de la sonnerie sont classiquement des limacons des heures 101, des quarts 
102, des minutes 103 avec la surprise 103A, visibles sur la fig. 4. Une bascule de déclenchement 105, illustrée en détail à 
la fig. 17, est commandée par un mécanisme de commande, tel qu'une came de déclenchement ou similaire, cette bascule 
105 est rappelée par un ressort 107, et elle comporte un deuxiéme premier cliquet 109. Ce deuxiéme premier cliquet 109 
est destiné à coopérer avec le rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui sera présenté plus loin. 


[0047] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 comporte des piéces des minutes 110 et des quarts 111, ainsi que, 
pour la sonnerie des heures, une premiére levée 58 d'entrainement d'un premier marteau 108 sur un timbre 117; dans 
une variante particuliére, une deuxiéme levée entraine un deuxiéme marteau 106. Pour la sonnerie des minutes une autre 
levée 112 entraine un petit marteau 113. Un ráteau de crémaillére 115 est utilisé pour l'armement de la sonnerie, il est 
destiné à coopérer avec un pignon à crémaillére 14 que comporte le bloc de sonnerie 2. Un crochet des minutes 116 peut 
étre fixé sur la piéce des quarts 111, pour limiter la sonnerie en fonction du nombre de minutes et de quarts à sonner, 
pour éviter au mécanisme de tourner à vide entre quarts et minutes, la piéce des minutes 110 s'arréte alors toujours sur 
la méme position de repos. 


[0048] Un mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs, qui peuvent étre, ou non, différenciés de ceux du 
mouvement horloger 200 proprement dit. Ces moyens moteurs ne sont pas détaillés ici, ils peuvent prendre la forme d'un 
barillet, d'un ressort, ou similaire, en général alimentés par une action de l'utilisateur sur un poussoir de crémaillére ou 
similaire. Ces moyens moteurs procurent l'énergie nécessaire à l'exécution de la ou des sonneries. Ils ne sont représentés 
ici que par un arbre moteur 120, transmettant l'énergie aux mobiles de génération du son des sonneries, Cet arbre moteur 
120 permet de mettre en mouvement un bloc de sonnerie 2, qui communique directement l'énergie à une ou plusieurs 
levées pivotantes de marteau, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, pour commander, à l'instant adéquat, la 
percussion d'un ou plusieurs marteaux sur des timbres, gongs, cloches, ou similaires. 


[0049] Comme il sera détaillé plus loin, dans une réalisation préférée illustrée par les figures, le mécanisme de déclen- 
chement de sonnerie secondaire 1 comporte une bascule de déclenchement spéciale 105, propre à l'invention, dont la 
course de pivotement est déclenchée, en mode automatique de sonnerie vers un rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 
2 par une came de déclenchement 530 entrainée par un rouage de minuterie du mouvement horloger 200, ou bien en 
sonnerie à la demande vers le rochet 9 par une tringlerie de répétition minute actionnée par un poussoir 535 manoeuvré 
par l'utilisateur, La coopération de cette bascule de déclenchement 105 avec ce rochet de détente 9 se fait alors par un 
premier cliquet 109 que comporte la bascule de déclenchement 105. Ce premier cliquet 109 est rappelé par un premier 
ressort 109 A et a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
principales sélectionnées par les moyens de sélection de mode 500. 


[0050] Selon l'invention, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte encore un deuxiéme 
cliquet 209 rappelé par un deuxième ressort 209 A et situé dans un plan parallèle à celui du premier cliquet 109 et distinct 
du plan de celui-ci, et qui a pour fonction de coopérer avec une denture d'une roue de déclenchement 118 de sonnerie 
secondaire, notamment de réveil, ajoutée au bloc de sonnerie 2 pour l'actionnement de la sonnerie du réveil. La sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxième cliquet 209 est réalisée par un levier sélecteur 233 étage et articulé avec la 
tringlerie de commande 700, elle-máme commandée en déplacement par les moyens de sélection de mode 500. 


[0051] En effet, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte, à une de ses extrémités, deux 
cliquets 109 et 209, dans deux plans paralléles et voisins, chacun rappelé par un ressort, respectivement 109 A, 209 A, Le 
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premier cliquet 109 a pour fonction de coopérer avec le rochet de detente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
de sonnerie principale sélectionnées par la roue a colonnes 500, alors que le deuxiéme cliquet 209 a pour fonction de 
coopérer avec la denture de la roue de déclenchement 118 pour l’actionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil. 
Le levier sélecteur 233 est étage, et a donc pour fonction de choisir le cliquet adéquat selon le mode de sonnerie choisi, 
et notamment le levier sélecteur 233 permet, quand c’est nécessaire, de dégager le bec du deuxième cliquet 209 de la 
denture de la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0052] Ainsi, lors de son pivotement, la bascule 105 vient déclencher, avec l’un de ses cliquets 109 ou 209, sélectionné 
par un mécanisme de sélection comportant une bascule de sélecteur 415 et un levier sélecteur 233, respectivement le 
rochet de détente 9 ou la roue de déclenchement 118, tel que visible sur les fig. 7 et 18. 


[0053] Pour ce faire, la grande commande 401 comporte un petit bras 411, qui est saillant latéralement, par rapport à la 
tringle de la grande commande 401. Ce petit bras 411 a pour fonction d’entraîner une goupille 415 À montée à une extrémité 
d’une bascule de sélecteur 415, laquelle est montée pivotante en son milieu par rapport à la platine du mécanisme, tel 
que visible sur les fig. 10 à 12. Tel que visible sur la fig. 13, l’autre extrémité de la bascule de sélecteur 415 comporte 
une goupille 415 B, pour son articulation avec le levier sélecteur 233, lequel est monté pivotant par rapport à une platine 
ou un pont de la pièce d'horlogerie. 


[0054] La roue de déclenchement de réveil 118 est indépendante du rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 2, et jux- 
taposée avec lui, chacun d’entre eux étant à même dagir par une goupille que comporte chacun deux, mais jamais en 
même temps, sur un crochet 5 entraîneur d’un rochet à canon 11, que comporte classiquement le bloc de sonnerie 2. 
Ce rochet à canon 11 est lui-même solidaire dau moins un rochet 13 coopérant avec au moins une levée 58 de marteau 
pour l'exécution d'une sonnerie. 


[0055] Les moyens de sélection de mode 500 ou une roue à colonnes que comportent ces derniers, ou qui les consti- 
tue, commandent le pivotement sur un pont d'un crochet 507. Une premiére extrémité du crochet 507 coopére avec un 
rochet 505 solidaire des moyens de sélection de mode 500, et une deuxiéme extrémité du crochet 507 est agencée pour 
entrainer la tringlerie de commande 700, au niveau de la grande commande 401 agencée pour entrainer, directement, ou 
indirectement par l'intermédiaire de la bascule de sélecteur 415 pivotante, le levier sélecteur 233 qui effectue la sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxiéme cliquet 209. 


[0056] Les trois commandes de pilotage de la sonnerie principale et de la sonnerie secondaire, notamment du réveil, sont: 
- un doigt de commande 501 de sélection d'un mode sur un sélecteur de sonnerie 500 constituant les moyens de sélection 
de mode 500, lequel comporte ici une roue à colonnes, visible sur la fig. 6; 

- un poussoir de déclenchement de la répétition minutes, non directement représenté ici, rappelé en position de repos par 
un ressort 534, et commandant directement une premiére bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir 211 d'arrét manuel de la sonnerie secondaire, ou du réveil, relié par un ressort 212 à un levier 210 d'arrét 
manuel de sonnerie secondaire ou du réveil, exposé plus loin, et visible sur les fig. 2 et 3. Ce poussoir 211 permet d'arréter 
la sonnerie secondaire ou de réveil avant la fin du cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0057] L'utilisateur sélectionne, au niveau du doigt de commande 501, le mode de fonctionnement désiré du mécanisme 
de sonnerie. S'il sélectionne la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, le poussoir 211 est rendu opérant, sinon il 
est débrayé. La sélection effectuée au niveau de la roue à colonnes 500 est exclusive d'un mode unique, ou bien sonnerie 
secondaire ou de réveil, ou bien un des modes de sonnerie principale pour lesquels le mécanisme de sonnerie 100 est 
concu, dont le mode silence. Au mode silence prés, la répétition minutes peut étre jouée en principe à tout instant, mais une 
sécurité empéche le lancement de la répétition minutes quand une autre sonnerie de sonnerie principale, ou une sonnerie 
secondaire ou de réveil, est en train de jouer, et inversement. Une sécurité particuliére constituée par un mécanisme 
anti-snoc 900 présenté plus loin, et comportant une deuxiéme bascule 536 pivotante et un verrou 537 pivotant, agencé 
pour rendre inopérant le lancement de la répétition minute, quand celle-ci a déjà été lancée et est encore en train de jouer. 


[0058] Sur les fig. 2 et 6 est visible un isolateur de mise à l'heure 521, conformément aux enseignements de la demande 
de brevet EP 1 933 212 du méme déposant incorporée ici par référence, qui permet de verrouiller le mécanisme de mise 
à l'heure quand une sonnerie est enclenchée. 


[0059] En fonction réveil, le mécanisme d'embrayage 600, par sa tringlerie de commande 700, met en place certains 
composants, qui, quand le mode de sonnerie secondaire ou de réveil n'est pas sélectionné, sont isolés pour laisser la prio- 
rité à la fonction de sonnerie principale d'origine. Cette tringlerie de commande 700 comporte essentiellement la grande 
commande 401, se présentant sous la forme d'une tringle représentée à fa fig. 18, et qui coopére directement ou indirec- 
tement avec des composants dévolus à la commande de fonctionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour 
déclencher le jeu de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour limiter la durée de cette sonnerie. Ces derniers composants 
sont constitués respectivement dans la réalisation préférée représentée sur les figures par un mobile d'embrayage 150, 
et un crochet de délai 141 associé à un mobile de délai 130. 


[0060] Cette grande commande 401 coopére encore avec des organes de sécurité appartenant à des moyens d'isolement 
800, notamment un premier isolateur 142 de limitation des mouvements des doigts palpeurs ou des ráteaux, comme il 
sera exposé plus loin. 
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[0061] La grande commande 401, visible sur les fig. 6 et 8, permet de piloter la grande sonnerie pour utiliser une partie 
de son mécanisme pour faire jouer le réveil, ou, á l'inverse, de débrayer complétement la fonction réveil des fonctions 
sonnerie. Elle gouverne toutes les piéces du réveil, une fonction d'embrayage, et assure la bonne mise en place de toute la 
cinématique. Dans son application a une montre, la grande commande 401 traverse, de facon sensiblement diamétrale, la 
piece 1000, ce qui permet une action directe, avec un minimum de renvois, entre des fonctions dont les mécanismes sont 
éloignés. La grande commande 401 peut étre réalisée de facon rigide, et elle coopere ainsi efficacement aux fonctions de 
sécurité empéchant des manipulations dangereuses pour les mécanismes. 


[0062] L'action de l'utilisateur sur le doigt de commande 501 de sélection de mode déclenche le pivotement de la roue 
a colonnes 500. 


[0063] Tel que visible sur les fig. 3 et 6, dans une exécution particulière et non limitative, la roue à colonnes 500 comporte, 
coaxiaux, quatre rochets à quatre dents dont deux sont visibles sur les figures, ceux-ci de sens contraire 502 et 503, elle 
comporte encore une came 504 en tréfle a 4 feuilles, et un rochet 505, qui coopére avec un crochet 507 pivotant sur un 
pont non représenté. 


[0064] Tel que visible sur la fig. 6, le crochet 507 comporte un tourillon 432, ou une goupille, qui est mobile dans une 
lumière oblongue 433 de la grande commande 401, et un bec qui coopère avec la came 504. Le pivotement de la roue 
à colonnes 500 entraîne ainsi en pivotement le crochet 507, dont le tourillon 432 pousse, au niveau de l'oblong 433, la 
grande commande 401. 


[0065] Dans cette réalisation particulière, la grande commande 401 ne se déplace qu'entre deux positions, correspondant 
l'une à l'armement de la sonnerie secondaire, notamment de réveil, pour son jeu par la grande sonnerie, et l'autre au 
désarmement de cette sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0066] Le rochet 502 de la roue à colonnes 500 coopère avec une bascule à râteau 512 dont une extrémité comporte un 
rateau 513, pour l'affichage du mode de sonnerie sélectionné au niveau d'une roue 514 engrenant avec ce ráteau 513, 
tel que visible sur la fig. 3. 


[0067] Le rochet 503 coopére avec un bras que comporte un isolateur d'heure pour petite sonnerie 506. 


[0068] Quand la répétition minutes est enclenchée, la premiére bascule de répétition minutes 535 pousse la deuxieme 
bascule 536 de la répétition minutes, ce qui fait translater un bras-bascule 523, faisant pivoter à son tour un bras-bascule 
courbe 522, qui est agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
2. Le bras 522 pousse alors la grande commande 401, pour isoler le réveil, la grande commande 401 est alors bloquée au 
niveau de son bec 430 par le bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Après l'achévement 
de celle-ci, la bascule 517 est débrayée, puis la grande commande 401 revient elle-même en place sous l’action d'un 
ressort de rappel. La deuxième bascule 536 constitue une sécurité efficace contre des manipulations intempestives de 
l'utilisateur. 


[0069] Le bloc de sonnerie 2, tel que visible sur les fig. 20 et 27, est une réalisation spéciale construite sur une base 
classique, l'invention s'adapte toutefois sans probléme à des compositions différentes. 


[0070] Ce bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivo- 
tement D, représenté à la fig. 35. 


[0071] Ce plateau d'entrainement 3 est porteur d'un cliquet 5. Le cliquet 5 comporte un crochet 6 à bec 6A rappelé 
vers l'axe D par un ressort 7, tel que visible sur la fig. 28. Les fig. 28 et 29 représentent un sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé particulier, propre à l'invention, constitué sur la base de ce plateau d'entrainement 3, porteur du 
cliquet 5, du ressort 7, et d'un taquet pivotant 181 muni de son ressort de rappel 183 exposés ci-dessous. 


[0072] Le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet de détente 9, qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10, en particulier pour être entraîné par le deuxième premier cliquet 109 de la bascule 
de déclenchement 105. 


[0073] Le canon 4 comporte des moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur 
120 d'un mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0074] Le mécanisme selon l'invention est utilisable pour une répétition minutes, ou bien pour une grande sonnerie, tel que 
représenté sur les figures. De façon usuelle pour une grande sonnerie, le mouvement horloger 200 entraîne des limacons 
101, 102, et 103, qui fournissent à tout instant une référence temporelle exacte. 


[0075] En mode sonnerie principale, le déclenchement de la sonnerie, qu'il soit effectué en automatique ou en manuel, 
provoque l'action du premier cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105 sur le rochet de détente 9, provoquant son 
pivotement. De ce fait, la goupille 8 que porte ce rochet 9 circule dans la lumiére 3A du plateau d'entrainement 3, et vient 
pousser le crochet 6, et libére alors la denture 12 du rochet à canon 11 qui, en position de repos du ressort 7, engrenait 
avec le bec 6A du crochet 6. 


[0076] L'étage de sortie du bloc de sonnerie 2, comportant le rochet des heures 13, peut alors pivoter librement autour 
de l'axe D. Sous l'action de ressorts qui coopérent avec les piéces des quarts 111 et des minutes 110, il y a pivotement 
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du rochet des heures 13 sous l’action du pignon de crémaillère 14 qui est entraîné en permanence par la crémaillère 115, 
jusqu'a l'arrét d'un bras de crémaillére sur le limacon des heures 101. 


[0077] Le ressort de la pièce des quarts 111 entraîne quant à lui le pignon de pièce des quarts 19, jusqu'à l'arrét d'un bras 
de la pièce des quarts 111 sur le limacon des quarts 102. La prise de position du bras de pièce des minutes 110 sur le 
limagon des minutes 103 est classique, par l'intermédiaire du mouvement de la pièce des quarts 111. Quand la sonnerie 
se met en route, la goupille 8 est libérée, et le ressort 7 rengréne le bec 6A du crochet 6 avec la denture 12 du rochet à 
canon 11, ce qui actionne les différentes levées sur les marteaux respectifs. 


[0078] Ce rochet de détente 9, visible sur la fig. 36, porte une goupille 8, qui peut agir, au travers d'une lumiére 3A que 
comporte le plateau d'entrainement 3 représenté à la fig. 35, sur le cliquet 5, pour la manoeuvre du crochet 6 sous l'action 
d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule de déclenchement 105 ou d'un premier 
cliquet 109 d'une telle bascule 105 que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0079] Ce cliquet 5 est ainsi mobile, de préférence sensiblement radialement, à ['encontre du ressort 7, c'est-à-dire vers 
la périphérie du plateau 3, sous l'action de cette goupille 8. 


[0080] Tel que visible sur la fig. 37, le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet à canon 11, qui est agencé pour étre monté 
pivotant sur le canon 4 du plateau d'entrainement 3, autour de l'axe D. Ce rochet à canon 11 est concu pour coopérer, au 
niveau d'une denture 12 qu'il comporte, avec le bec 6A du crochet 6 du cliquet 5, tel que visible sur la fig. 37. Selon sa 
position, ce bec 6A autorise ou interdit le pivotement du rochet à canon 11. 


[0081] Le rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec au moins un premier rochet des 
heures 13, lequel est agencé pour coopérer avec au moins une levée 58 d'entrainement de marteau que comporte le mé- 
canisme de sonnerie à répétition 100, pour déclencher une sonnerie principale. Dans une variante particuliére, le premier 
rochet des heures 13 est solidaire en pivotement d'un deuxiéme rochet des heures 15, qui est décalé angulairement par 
rapport à lui, pour le déclenchement d'une sonnerie supplémentaire, décalée dans le temps par rapport à la sonnerie de 
base, et en particulier dans certaines plages horaires. 


[0082] Selon l'invention, tel que visible sur les fig. 20, 27 et 30, le bloc de sonnerie 2 comporte encore une roue de dé- 
clenchement 118, en particulier de déclenchement de réveil quand la sonnerie secondaire est une sonnerie de réveil, 
indépendante, pour le déclenchement d'une sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale. La sonnerie secon- 
daire peut notamment étre jouée, en utilisant l'énergie des mámes moyens moteurs 120 que ceux qui font fonctionner la 
sonnerie principale, sur au moins un autre timbre que celle-ci, par l'action d'au moins une autre levée sur au moins un 
autre marteau, tel qu'illustré dans le présent mode de réalisation particulier et préféré. Cette roue de déclenchement 118 
est juxtaposée au rochet de détente 9, chacun d'entre eux étant à même d'agir sur le crochet 6 par une goupille, mais 
jamais en méme temps, pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, 
la sonnerie secondaire, ou bien la sonnerie principale. 


[0083] En effet, la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont indépendants l'un de l'autre et chacun com- 
mandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, respectivement de la sonnerie 
secondaire, ou bien de la sonnerie principale. Et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous deux 
agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur le crochet 6. 


[0084] Selon une variante préférée, la roue de déclenchement 118 est agencée pour coopérer avec une roue de délai 132 
que comporte un mobile de délai 130 limiteur de durée, exposé plus loin, pour réguler et limiter la durée de l'exécution de 
la sonnerie secondaire ou de réveil. De préférence, la tringlerie de commande 700, et en particulier la grande commande 
401, est agencée pour bloquer la roue de délai 132 en fin de cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0085] Ce mobile de délai 130 a pour fonction de limiter la durée de la sonnerie secondaire ou du réveil à une valeur 
prédéterminée, par exemple à une durée de 20 secondes sur la piéce 1000 illustrée par les figures. 


[0086] Selon une autre caractéristique propre à l'invention, le plateau d'entrainement 3 comporte une denture périphérique 
119 agencée pour coopérer avec un mobile d'embrayage 150 porté par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à l'autre émission sonore dite sonnerie secondaire. 


[0087] Cette denture périphérique 119 permet d'utiliser la force motrice d'un mécanisme de grande sonnerie pour entrai- 
ner une sonnerie secondaire, ici dans l'exemple des figures une sonnerie de réveil. L'exemple du réveil n'est pas limitatif, 
d'autres applications peuvent étre envisagées, tel que l'entrainement d'un automate, ou autre. 


[0088] Plus particuliérement, le bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 lequel comporte une denture 
périphérique 119 pour sa coopération avec un pignon 158 que comporte un mobile d'embrayage 150, avec lequel il engréne 
en permanence, ce mobile d'embrayage 150 étant mü angulairement par une grande commande 401 que comporte la 
tringlerie de commande 700, pour faire, selon sa position, coopérer ou non ce pignon 158 avec un pignon 159 porteur 
d'une étoile 161 laquelle est agencée pour coopérer avec au moins une levée 162 d'un marteau 106 pour effectuer la 
sonnerie du réveil. 


[0089] De préférence, le bloc de sonnerie 2 comporte encore, monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec le 
rochet des heures 13, un pignon de crémaillére 14, visible sur la fig. 27, agencé pour coopérer avec le ráteau de crémaillére 
115. 
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[0090] De façon préférée, le canon 16 du rochet à canon 11 comporte une portée cylindrique 17 agencée pour recevoir, 
mobile en pivotement, un pignon de piéce des quarts 19 que comporte le bloc de sonnerie 2, visible sur la fig. 25. Ce pignon 
19 est agencé pour coopérer avec une piéce des quarts 111 d'un tel mécanisme de sonnerie 100, et est porteur d'une 
goupille 21. Ce canon 16 comporte des moyens d’entrainement en pivotement 18, par exemple sous la forme d’un carré 
d'entraînement ou similaire, d’un doigt 22 que comporte le bloc de sonnerie 2. Ce doigt 22, visible sur la fig. 27, comporte 
une face d'appui 23, qui est agencée pour coopérer avec la goupille 21, pour entraíner le pignon 19 en pivotement quand 
une telle pièce des quarts 111 pivote dans un seul sens de pivotement apte à entraîner le doigt 22. 


[0091] Le doigt 22 est solidaire du rochet des heures 13 par son carré d'entraînement, et il laisse le pignon 19 s'arréter 
dans une position qui n'est imposée que par la pièce des quarts 111. L'écart angulaire entre la face d'appui 23 et la goupille 
8 est alors d'autant plus grand qu'il y a d'heures a sonner, avant le démarrage de la sonnerie. 


[0092] L'assemblage du bloc de sonnerie 2 est réalisé par une vis ou similaire 24, prenant appui sur une rondelle 24A et 
assemblée avec un arbre moteur 120 ou un mobile que porte ce dernier. 


[0093] Le canon 4 du plateau d’entrainement 3 comporte de préférence des moyens d’entrainement en pivotement par 
exemple sous la forme d'un carré d'entraînement ou similaire, agencés pour coopérer avec l'arbre moteur 120 du méca- 
nisme de sonnerie à répétition 100. 


[0094] Le plateau d'entraînement 3 comporte une lumière ЗА de passage de la goupille 8 du rochet de détente 9 pour 
la manœuvre du crochet 6, sous l’action d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d’une bascule 
de déclenchement 105 ou d’un deuxième premier cliquet 109 d’une telle bascule 105, que comporte un te! mécanisme 
de sonnerie à répétition 100. 


[0095] La bascule de déclenchement 105 du mécanisme de grande sonnerie à répétition 100, appuie avec son deuxième 
premier cliquet 109 sur le rochet de détente 9, intercalé entre le plateau d'entraînement З еї la roue de déclenchement 
de réveil 118, et ainsi entraîne ce rochet de détente 9. 


[0096] Le rochet de détente 9 est intercalé entre le plateau d'entraînement З et la roue de déclenchement 118. Tel que 
visible sur les fig. 30, 31, 34 et 36, ce rochet de détente 9 comporte des lumières oblongues 171 dans lesquels peuvent se 
mouvoir librement, avec une course angulaire limitée, des vis 173 fixées sur la face du plateau d'entraînement 3 opposée 
à celle qui supporte le cliquet 5. 


[0097] Ce rochet de détente 9 comporte encore une autre lumière oblongue 172, qui autorise un mouvement limité d’une 
goupille 175 montée sur la roue de déclenchement de réveil 118, de façon à limiter la course angulaire de pivotement 
entre eux. 


[0098] Quand la roue de déclenchement 118 pivote par rapport au rochet de détente 9, la goupille 175 qu'elle porte 
parcourt alors un arc de cercle, limité par une lumière 176 de limitation de course, que comporte le plateau d'entraînement 
3, tel que visible sur les fig. 29 et 32, et cette goupille 175 est agencée pour pousser une extrémité 186 du cliquet 5. 


[0099] Un taquet 181 de verrouillage est pivoté sur le plateau d’entrainement 8, ii comporte une came 182, sur laquelle 
agit un ressort 183, qui tend a faire pivoter le taquet 181 et a appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 185, 
formant rampe, du cliquet 5. 


[0100] L'action du ressort 7 tend alors à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à canon 11 de l'étage aval 1, 
et à verrouiller celui-ci, sauf quand précisément la goupille 175 décrit un arc de cercle dans sa lumiére 176, et appuie sur 
une extrémité frontale 186 du cliquet 5 tel que visible sur la fig. 29, ce qui permet de libérer la dent 6A du rochet à canon 11. 


[0101] Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 peut basculer, 
sous l'action du ressort 183, et retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, tel que visible sur la fig. 33, et ainsi 
exercer une action de verrouillage. 


[0102] Une fois la sonnerie en route, le taquet 181 reste en appui de verrouillage jusqu'à son déverrouillage à la fin de la 
durée prévue par l'action de la roue de délai 132 sur la roue de déclenchement 118, et la roue de délai 132 vale déverrouiller 
aprés l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil pendant le délai prévu, de préférence, ce déverrouillage survient 
avant que la roue de délai 132 ait effectué trois quarts de tour en fin de sonnerie. 


[0103] Lors d'un déclenchement d'une sonnerie secondaire ou de réveil, à un instant programmé, par un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400, celui-ci commande à la bascule de déclenchement 105 de faire 
pivoter la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0104] La commande manuelle de la bascule de déclenchement 105 entraine le mouvement des bascules 523 et 522. 
Cette derniére reléve la grande commande 401. La bascule à bec 517 maintient alors, sous l'action de son ressort, la 
grande commande 401 dans cette position, en appui sur son bec 430. La bascule à bec 507 bloque la bascule à bec 517 
tant que la répétition minutes fonctionne, si tel est le cas. 


[0105] Dans le fonctionnement dans la sonnerie principale, du bloc de sonnerie 2, le pivotement du rochet de détente 9, se 
traduit ainsi par une course angulaire de sa goupille 8, qui coopére avec le cliquet 5 pivotant sur le plateau d'entrainement 
3, et par le dégagement du bec 6A du crochet 6 d'avec la denture 12 que porte le rochet à canon 11 du bloc de sonnerie 2. 
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[0106] Dans le fonctionnement dans la sonnerie secondaire, la goupille 175 solidaire de la roue de déclenchement de 
réveil 118 entraîne l'extrémité 186 du cliquet 5, et fait donc lever le bec 6A du crochet 6, le verrouillage par le taquet 181 
autorisant une suspension en déclenchement de la roue de déclenchement 118. 


[0107] L'invention comporte avantageusement un mécanisme d'isolement 800, qui est conçu pour toute pièce d’horlogerie 
comportant d'une part un mouvement horloger 200, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie comportant des 
palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entraínées par ce mouvement horloger 200. 
Selon l'invention, ce mécanisme disolement 800, comporte au moins un premier isolateur 142, agencé pour coopérer avec 
un mécanisme de commande que comporte cette piece d'horlogerie 1000, pour, dans une premiére position d'armement 
prendre une position de butée interdisant á ces palpeurs de prise d'information temporelle de rechercher les informations 
sur ces références temporelles, et, dans une deuxième position de désarmement, autoriser le passage de ces palpeurs 
pour venir en contact de ces références temporelles. 


[0108] Plus particulièrement ce mécanisme d'isolement 800 est agencé pour l'isolement entre mécanismes horlogers 
de déclenchement de différents signaux sonores utilisant, au moins partiellement, un même mécanisme de sonnerie ou 
de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 pour l'exécution de ces signaux sonores. En particulier dans le cas ou 
au moins l’un deux est un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 agencé pour déclencher une sonnerie 
principale à des instants programmés par un mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque 
sonnerie est déterminée par la recherche d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des réfé- 
rences temporelles entrainées par le mouvement horloger 200. Et dont au moins un autre de ces mécanismes est un 
mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. Cette pièce d’horlogerie 1000 comporte encore un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant ип mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonc- 
tionnement exclusif, à un instant donné, ou bien d'un seul mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien 
du seul mécanisme de commande de sonnerie principale 10. 


[0109] Selon l'invention, le mécanisme d'isolement 800 comporte au moins ce premier isolateur 142, agencé pour co- 
opérer avec ce mécanisme d'embrayage 600, et, quand il est armé par un tel mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400, agencé pour prendre une position de butée interdisant aux palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur les références 
temporelles tant que le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 fonctionne, et pour au contraire autoriser 
le passage de ces palpeurs pour venir en contact des références temporelles quand le mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400, par exemple un mécanisme de réveil 400 dans l'exemple des figures, est désarmé et que le 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10 fonctionne. 


[0110] Le mécanisme d'isolement 800 comporte encore une butée constituée par un crochet de délai 141 porté par une 
méme tringle de grande commande 401 que ce premier isolateur 142, et qui est monté pivotant sur la tringle de grande 
commande 401, et qui participe à la limitation de course des palpeurs de prise d'information temporelle. 


[0111] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800, lequel comporte au moins un premier 
isolateur 142 commandé directement ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les moyens de 
sélection de mode 500, pour prendre une position de butée interdisant à des palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur des références 
temporelles entrainés par le mouvement horloger 200 quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de 
réveil 400 fonctionne pour commander l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil, et pour autoriser le passage 
de ces palpeurs pour venir en contact quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400 est 
désarmé et que le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 100 fonctionne. 


[0112] Ainsi, la roue de déclenchement 118 est libérée, mais les ráteaux de la crémaillére 115, de la piéce des quarts 
111, et de la piece des minutes 110, ne peuvent pas prendre leurs informations sur leurs limacons respectifs, des heures 
101, des quarts 102, et des minutes 103, car ils en sont empéchés par des butées ou verrous constitués par un crochet 
de délai 141 et par un mécanisme d'isolement 800, qui comporte un premier isolateur 142 de verrouillage des ráteaux. 
Ce crochet de délai 141 et ce premier isolateur 142 sont pilotés par la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
8, et par un bloqueur d'heure de la petite sonnerie 506 visible sur les fig. 2 et 3. Le premier isolateur 142 comporte de 
préférence un bossage 407 destiné à faire obstacle dans différents plans paralléles aux palpeurs de prise d'information 
temporelle, notamment aux ráteaux ou doigts. 


[0113] De ce fait, le plateau d'entraînement З commence à pivoter, mais, comme le doigt 6A du crochet 6 est bloqué en l'air, 
il ne peut entrainer les piéces de compte de la grande sonnerie. Mais, comme exposé ci-dessus, la denture périphérique 
119 du plateau d'entrainement 3 entraine le pignon 158, monté sur un bras d'un mobile d'embrayage 150. 


[0114] Dans le mode de réalisation illustré sur la fig. 14, qui n'est nullement restrictif, le mobile d'embrayage 150 comporte 
trois bras, de facon à permettre l'accés à d'autres composants. L'un de ces trois bras 156 porte le pignon 158 qui coopére 
en permanence avec la denture 119 du plateau d'entrainement 3. 


[0115] Un second bras 154 porte une goupille 157, qui est mobile dans une fenétre 431, ici de forme sensiblement carrée, 
que comporte la grande commande 401, dont la position détermine donc la position angulaire du mobile d'embrayage 
150. Le troisiéme bras 155 porte une goupille 191 servant d'attache à un ressort de rappel 190. 
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[0116] Dans une des positions dembrayage du mobile dembrayage 150, le pignon 158 engrene avec un autre pignon 
159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161. Cette étoile 161 commande le mouvement d'au moins une levée 162 
pour effectuer la sonnerie du réveil par activation d'un marteau 106, á une vitesse déterminée par le nombre de branches 
de l'étoile 161. 


[0117] Pendant l'exécution de ce mouvement, une commande de délai dite mobile de délai 130 s’active. Ce mobile de 
délai 130 pour mécanisme horloger, est conçu pour limiter la durée d’exécution d’une fonction après son déclenchement, 
et est agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie le déclenchement de 
cette fonction. Il est encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 600 de cette fonction. Selon l'invention, 
le mobile de délai 130 comporte un crochet de délai 141 agencé pour être manoeuvré par ces moyens d'embrayage 600 
pour sa mise en coopération avec un rochet 133 ou bien pour son dégagement du rochet 133, Ce rochet 133 est monté 
pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai 132 vers laquelle il est rappelé en pivotement par des moyens de 
rappel élastique 135. Cette roue de délai 132 est agencée pour coopérer, directement ou indirectement, avec cet élément 
de déclenchement. 


[0118] Ce mobile de délai 130, représenté à la fig. 24, permet d'ajuster la durée d'un signal, en particulier ici la durée 
de la sonnerie du réveil. Il est utilisable pour toute autre temporisation souhaitée au niveau de la pièce d’horlogerie, ou 
encore pour des applications dérivées de l'horlogerie, comme des retardateurs de mise à feu d'explosifs, ou autres. 


[0119] Ce rochet 133 comporte des moyens de butée 136 agencés pour coopérer, dans une position de désarmement 
du mobile de délai 130, en appui sur des moyens de butée complémentaire 137 solidaires de la roue de délai 132. Ces 
moyens de butée 136 et ces moyens de butée complémentaire 137 sont éloignés l'un de l'autre sous l'effet du mouvement 
de l'élément de déclenchement entraînant la roue de délai 132 en armant les moyens de rappel élastique 135 quand le 
rochet 138 est immobilisé en pivotement par le crochet de délai 141. 


[0120] Ce mobile de délai 130 comporte une roue de délai 132 engrenant avec la roue de déclenchement 118. Coaxia- 
lement à cette roue de délai 132 sont montés un plateau 131 dont une extrémité arbrée est chassée sur la roue de délai 
132, et un rochet de délai 133. Ce rochet de délai 133 est monté prisonnier entre le plateau 131 et la roue de délai 132, 
mais libre en pivotement par rapport à ceux-ci. Le rochet de délai 133 comporte une goupille, constituant les moyens de 
butée 136, montée parallèlement à l’axe de pivotement, de façon à pouvoir interférer avec une goupille radiale, constituant 
les moyens de butée complémentaire 137, que comporte le plateau 131. 


[0121] La goupille 136 du rochet de délai 133 sert aussi d'accrochage à une extrémité d'un ressort spiral, constituant les 
moyens de rappel élastique 135, dont l’autre extrémité est portée par un bouchon 134, dont un alésage 139 coopère avec 
une autre partie arbrée 138 du plateau 131. 


[0122] Le rochet de délai 133 coopère avec le crochet de délai 141, qui est de préférence articulé avec la grande com- 
mande 401, et qui retient le rochet de délai 133, tel que visible à la fig. 11. 


[0123] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée 330 comportant un tel mobile de délai 130, et qui 
comporte cet élément de déclenchement, constitué par une roue de déclenchement 118 d'un mobile de déclenchement 
ou d'un bloc de sonnerie 2. 


[0124] Cette roue de déclenchement 118 comporte, tel que visible sur la fig. 32, une «goupille 175 paralléle à son axe. 
Le mobile de déclenchement, ou le bloc de sonnerie 2 comme dans l'application illustrée par les figures, comporte des 
moyens de verrouillage 181 sur lesquels s'exercent, de facon antagoniste, les efforts exercés d'une part par la goupille 
175 de la roue de déclenchement 118 qui engréne avec la roue de délai 132, et d'autre part par un ressort 183, te! que 
visible sur la fig. 29. 


[0125] Dans une premiére course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133 l'effort de 
rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de ladite goupille 175 sur lesdits moyens de 
verrouillage 181 est inférieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage 181 par ledit ressort 183 pour autoriser 
le déroulement de ladite fonction sous l'entrainement d'un rochet à canon 11 relié à des moyens moteurs 120. Tandis 
que, dans une deuxiéme course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133, l'effort de 
rappel exercé par les moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de la goupille 175 sur tes moyens de verrouillage 
181 est supérieur à l'effort exercé sur les moyens de verrouillage 181 par le ressort 183, et autorise un mouvement de 
la goupille 175 pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet 5 sur le rochet à canon 11 pour stopper l'exécution 
de la fonction concernée. 


[0126] Dans l'application particuliére illustrée par les figures, le mécanisme limiteur de durée 330 constitue un mobile 
limiteur de durée de sonnerie, et la roue de déclenchement 118 appartient à un bloc de sonnerie 2 comportant un plateau 
d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivotement D, ce plateau d'entrainement 3 étant porteur du 
cliquet 5 comportant un crochet 6 à bec 6A rappelé vers l'axe D par un ressort 7. Ce cliquet 5 est mobile à rencontre du 
ressort 7 sous l'action d'une goupille 8 que comporte un rochet de détente 9 que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui 
est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie principale 10. Le bloc de sonnerie 2 comportant 
ledit rochet à canon 11 est agencé pour étre monté pivotant sur un canon 4 autour de l'axe D et pour coopérer, au niveau 
d'une denture 12 qu'il comporte, avec ce bec 6A lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement du rochet à 
canon 11. Ce rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec un premier rochet des heures 
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13 agence pour cooperer avec une premiere levee dentrainement de marteau dun mecanisme de sonnerie. La roue de 
déclenchement 118 est Indépendante du rochet de détente 9.et commandée par d'autres moyens de commande que ce 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10, et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous 
deux agencés pour coopérer, mais jamais еп méme temps, sur le crochet 6 pour autoriser la transmission d'énergie à un 
mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, des émissions sonores différentes. 


[0127] Dans ce mécanisme limiteur de durée 330 les moyens de verrouillage 181 sont constitués de préférence par un 
taquet de verrouillage qui est pivoté sur le plateau d'entraînement 3, Ce taquet 181 est porteur d'une came 182, sur 
laquelle agit le ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 
185, formant rampe, du cliquet 5. Et l'action du ressort 7 tend à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à 
canon 11, et à verrouiller celui-ci, sauf quand la goupille 175 décrit un arc de cercle dans une lumiére 176 que comporte 
le plateau d'entrainement 3, et appuie sur une extrémité frontale 186 du cliquet 5 pour libérer la dent 6A du rochet à canon 
11. Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 bascule sous l'action 
du ressort 183 pour retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, et ainsi exerce une action de verrouillage. 


[0128] Quand la roue de déclenchement de réveil 118 du bloc de sonnerie 2 entraine la roue de délai 132, dans le sens 
anti-horaire sur la fig. 22, et entraine donc le plateau 131, le ressort spiral 135 s'arme, puisque le crochet de délai 141 
bloque alors le rochet 133; la goupille radiale 137 de retenue minimum du plateau 131, qui était en butée sur la goupille 
136 du rochet de délai 133, quitte celui-ci, et décrit une course angulaire. Cette course angulaire est de préférence limitée 
a 270°, à ce stade l'effort exercé par le spiral 135 équilibre la force de blocage du verrou du crochet 5. 


[0129] En fonction réveil, le crochet de délai 141 tient le rochet 133, afin d'exercer un couple sur le plateau d'entrainement 
3, de façon à vaincre l'effort du ressort 183, pour pouvoir mettre au repos le taquet de verrouillage 181 visible sur la fig. 29, 
Le ressort spiral 135 est taré en fonction de ce ressort 183. Ainsi, quand l'armement du ressort spiral 135 est supérieur à 
l'effort du ressort 183, la goupille 175 de la roue de déclenchement de réveil 118 repousse le taquet de verrouillage 181, 
ce qui libére le crochet 5, lequel accroche le rochet à canon 11 du mobile de délai 2, et remet l'ensemble au repos aprés 
quelques degrés de pivotement, la sonnerie est alors arrétée. 


[0130] Quand le crochet 141 est reláché, le rochet 133 pivote pour reprendre sa position d'attente, oü sa goupille 136 est 
en appui sur la goupille 137 du plateau 131. Le mobile de délai 130 tourne librement si le crochet 141 est levé. 


[0131] Le crochet de délai 141 porte une goupille 405, visible sur la fig. 10, qui est agencée de façon à pouvoir bloquer 
la roue de délai 132, de facon à forcer le levier de déclenchement; en fonctionnement manuel on peut ainsi bloquer la 
roue pour court-circuiter le mobile de délai 130. 


[0132] Le crochet de délai 141 est alors rendu à sa liberté, et il revient sur le rochet, et libére le bloc de sonnerie 2; le 
crochet de délai 141 raccroche la roue de déclenchement de réveil 118, et entraine encore de quelques degrés l'ensemble 
grande sonnerie, afin de venir remettre les divers ráteaux en position de repos. 


[0133] Ainsi toutes les piéces sont au repos, le crochet de délai 141 libére le rochet de délai 133 reprenant le repos sous 
l'effet du spiral 135. Pendant ce temps le pivot 405 du crochet de délai 141 sur la grande commande 401 vient interférer 
avec la denture de la roue de délai 132, et la bloque. 


[0134] L'activation ou la désactivation de la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil comporte la manoeuvre de la 
grande commande 401. Quand on désactive la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, cette grande commande 401 
agit sur le mobile d'embrayage 150 appartenant au mécanisme d'embrayage 600. La grande commande 401 agit donc sur 
le mobile d'embrayage 150, en éloignant ou rapprochant, selon le cas, le pignon 158 du pignon 159 porteur de l'étoile 161. 


[0135] Le premier isolateur 142, qui est monté pivotant au niveau d'un pivot 408 sur un pont non représenté, quitte alors 
la trajectoire de la piéce des quarts 111, et le crochet de délai 141 est maintenu en l'air. 


[0136] Le cycle des différentes sonneries peut alors reprendre son cours, et la bascule de sélecteur 415 permet de 
sélectionner l'un des deux cliquets 109 ou 209. 


[0137] Ainsi, l'invention utilise tout ou partie du mécanisme de grande sonnerie pour effectuer l'affichage sonore de la 
fonction de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0138] Le premier isolateur 142 est mobile, au niveau d'un tourillon 404 qu'il comporte, dans une rainure 403 que comporte 
la grande commande 401 disposée obliquement par rapport à la direction longitudinale de celle-ci, tel que visible sur la 
fig. 11. 


[0139] Ce premier isolateur 142 porte un bossage 407 407 saillant, agencé pour créer un obstacle sur le chemin des 
ráteaux des piéces des quarts 111 et des minutes 110, et, tel que visible sur la fig. 8, pour ainsi les empécher de venir 
au contact des limacons respectifs des quarts 102 et des minutes 103. Ainsi ce premier isolateur 142 n'empéche pas la 
sonnerie de fonctionner en tant que générateur d'un signal sonore, mais l'empéche de fonctionner sous la commande 
des piéces de quarts 111 et de minutes 110. Le mécanisme des marteaux de sonnerie peut ainsi générer une sonnerie 
de réveil. 


[0140] Le mouvement imposé à la grande commande 401 permet de faire avancer ou reculer le crochet de délai 141. Une 
rainure 403 ménagée dans la grande commande 401 permet de faire pivoter le premier isolateur 142. A une extrémité de 
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la grande commande 401, une fenétre 431 autorise le pivotement du mobile dembrayage 150, représenté sur les fig. 14 
a 16, qui comporte un bras 154 muni d'une goupille 157 mobile dans cette fenétre 431. 


[0141] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d’isolement 800 lequel comporte de préférence au moins 
un deuxième isolateur 143 commandé directement, ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les 
moyens de sélection de mode 500, pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, un crochet de délai 141 qui 
coopère avec un rochet de délai 133 que comporte un mobile de délai 130 agencé pour ajuster la durée d’un signal de 
sonnerie de la sonnerie du réveil, commandé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. 


[0142] Ainsi, le mécanisme comporte encore un deuxième isolateur 143, visible sur les fig. 8 à 11, et 18, et qui est solidaire 
de la grande commande 401. Ce deuxième isolateur porte un grand bras 143A, saillant obliquement par rapport à la 
direction longitudinale de la grande commande 401, visible sur la fig. 10, et qui a pour fonction de mettre en service, ou 
hors service, selon sa position, le crochet de délai 141. Ce dernier est rappelé par un ressort 406A visible sur les fig. 10 
et 14, et le grand bras 143 A vient en butée au niveau d’une goupille 406. 


[0143] Le mécanisme limiteur de durée 330 comporte avantageusement un levier 210, visible sur la fig. 10, lié, par 
l'intermédiaire d'un ressort 212, à un poussoir 211, pour arrêter manuellement la sonnerie, en particulier la sonnerie de 
réveil dans cette application préférée, et qui est agencé pour faire pivoter le crochet de délai 141, pour le décrochage du 
crochet de délai 141, de façon à déverrouiller la roue de délai 132 lors d’une action d’un utilisateur sur le poussoir 211. 
Pour le décrochage du crochet de délai 141, le levier 210 est agencé pour coopérer avec un chant arrondi du crochet de 
délai 141, sous le bras 143A, qui fait aussi fonction de surface de guidage pour ce levier 210 qui est très long. L’action sur 
le poussoir secondaire, ou 211 permet alors de déverrouiller la roue de délai 132, au travers du levier 210 et du crochet 
de délai 141, que ce levier 210 fait alors pivoter. 


[0144] Dans un mode de réalisation nullement limitatif de l'invention et qui permet de le disposer dans un plan décalé par 
rapport à celui de la grande commande 401, le petit bras 411 de la grande commande 401 est intégré dans le deuxième 
isolateur 143, et est saillant latéralement, du côté opposé à celui du grand bras 143A, par rapport à la grande commande 
401. 


[0145] De façon préférée, quand le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 comporte 
un mécanisme de répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une première 
bascule 535 de commande d’une répétition minutes, le mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 de sécurité. 


[0146] Ce mécanisme anti-snoc 900 de sécurité est conçu contre des manipulations intempestives de commande de ré- 
pétition minutes, et est étudié pour une pièce d'horlogerie 1000 laquelle comporte un mouvement horloger 200 comportant 
lui-même un rouage de minuterie qui entraîne une came de déclenchement 530. Cette came 530, en fonctionnement 
automatique, provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte 
un bloc de sonnerie 2 d’un tel mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes. Ce bloc de sonnerie 2 est 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440. 


[0147] Selon l'invention, ce mécanisme anti-snoc 900 est agencé pour coopérer avec cette première bascule 535, il com- 
porte une deuxième bascule de sécurité 536 pivotante, dont le pivotement est commandé par la première bascule 535 
quand la répétition minutes est enclenchée. Cette deuxième bascule 536 comporte un cran 536A qui est agencé pour 
coopérer avec un doigt 537A que comporte un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenche- 
ment de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée. Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de 
sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


[0148] Ce mécanisme anti-snoc 900 est constitué de deux parties: 

- l'interface utilisateur, constitué par ce poussoir de déclenchement de la répétition minutes, rappelé en position de repos 
par un ressort 534, et commandant directement une première bascule 535 de répétition minutes; 

-Un poussoir intermédiaire, relié au déclenchement du mécanisme de sonnerie, qui comporte, agencé pour coopérer avec 
la première bascule 535, une deuxième bascule de sécurité 536 de déclenchement de sonnerie. 


[0149] Le pivotement de la deuxième bascule 536 est commandé par la première bascule 535 quand la répétition minutes 
est enclenchée. Tel que visible sur la fig. 21, la deuxième bascule 536 comporte, d'une part un cran 536A, qui est agencé 
pour coopérer avec le doigt 537A d’un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de 
la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, et d'autre part un bec 536C, qui a pour fonction de déconnecter un 
bloqueur des minutes non représenté ici. Un appui manuel sur le poussoir fait pivoter cette deuxième bascule 536, et tend 
à dégager les sécurités pour autoriser les palpeurs de prise d’information temporelle, constitués de doigts que comportent 
les râteaux ou/et pièces des quarts et des minutes, à rechercher les informations relatives à la séquence de sonnerie que 
doit jouer la sonnerie principale, sur des références temporelles, constituées par les limaçons ou similaires, entrainees 
par le mouvement horloger 200. 


[0150] Le verrou 587 est relâché seulement à la fin du cycle de sonnerie d’affichage de l’heure par la répétition minutes, 
le pivotement de la deuxième bascule 536 fait translater un bras-bascule 523, qui fait pivoter à son tour un bras-bascule 
522 agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401. Le bras-bascule 522 pousse alors la 
tringlerie de commande 700, notamment la grande commande 401, pour isoler le réveil, en la bloquant au niveau d’un bec 
430 de la grande commande 401 par un bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Cette 
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bascule 517 est débrayée après l'achévement de la répétition minutes, pour laisser la grande commande 401 revenir en 
place sous l’action d’un ressort de rappel. 


[0151] Ainsi, tel que visible sur la fig. 5, la bascule 535 de répétition minutes est agencée pour provoquer le pivotement 
d'une deuxième bascule 536 de répétition minutes, dont un cran 536 A est agencé pour coopérer avec le doigt 537 A d'un 
verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci 
est lancée. Ce n'est qu'à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes que ce verrou 537 est 
reláché, et autorise à nouveau une commande sur le poussoir de déclenchement de la répétition minutes. 


[0152] La premiére bascule 535 comporte un ressort 535A, dont une extrémité pentée 535C appuie sur un bras pivotant 
535B que comporte également la premiére bascule 535, ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire 535D 
de ce bras 535B, dans une position de repos visible sur la fig. 21 A, ou bien à l'intérieur de cette came 535D dans les 
positions des fig. 21B, relative au déclenchement de la sonnerie, et 21C, relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 
536 constituant un poussoir intermédiaire. 


[0153] La deuxiéme bascule 536 comporte un bec 536B, qui est agencé pour coopérer en appui avec une goupille 523A 
que comporte un bras 523. La deuxiéme bascule 536 porte encore, pivotante, une bascule de décrochement 531, dont 
une face d'appui 531A est agencée pour pousser une face d'appui 529A d'un crochet 529 monté pivotant sur une platine 
ou un pont. Le bras 523 comporte une deuxiéme goupille 523B agencée pour exercer un appui, dans le sens opposé, 
sur une face d'appui opposée 529B du crochet 529. 


[0154] Les fig. 21 A, 21 B, 21C illustrent trois étapes de fonctionnement successives de ce mécanisme anti-snoc 900. 


[0155] Sur la fig. 21A, le systéme est au repos. L'extrémité pentée 535C du ressort 535A appuie sur l'extrémité de la 
came 535D du bras pivotant 535B. Ce bras pivotant 535B est en appui, par une premiére surface d'appui 535E, sur la 
deuxieme bascule 536. La deuxiéme bascule 536 est dans une position telle que le verrou 537 est dégagé du cran 536A. 
La goupille 523B du bras 523 n'exerce pas d'action sur le crochet 529. 


[0156] La fig. 21B est relative au déclenchement de la sonnerie. Le poussoir 535, sous l'action de l'utilisateur, pivote 
dans le sens de la fléche A, et le ressort 535A appuie sur l'intérieur de la came 535D. Ainsi le bras 535B pousse la 
deuxième bascule 536 par une deuxième surface d'appui 535F. La deuxième bascule 536 accroche alors le verrou 537. 
Son pivotement entraine le déplacement du bras 523, qui est entrainé, au niveau de sa goupille 523A, par le bec 536B 
de la deuxième bascule 536. Et ce bras 523 entraîne lui-même, par sa deuxième goupille 523B, la face d'appui 529B du 
crochet 529. Ce mouvement permet de dégager ce crochet 529 d'un crochet pivotant 528 visible sur la fig. 2, armé par 
un ressort de plateau 532. Ce crochet 528, en position accrochée, lie, à une de ses extrémités, le plateau 525 avec un 
rochet d'une roue de renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Le pivotement du verrou 537 lui permet 
de prendre appui sur une bascule 540, et de la faire pivoter. Cette bascule 540 libére alors un mécanisme d'isolement 
de timbre 542, lié au mouvement de la pièce des minutes 110 et objet de la demande de brevet européen 09175266.7, 
incorporée ici par référence. Le pivotement du crochet pivotant 528 autorise le pivotement de la bascule de déclenchement 
105, dans le sens de la fléche C sous l'action de son ressort 105A, ce crochet 109 coopére alors avec le rochet 9 du bloc 
de sonnerie. La sonnerie à la demande commence alors à jouer. 


[0157] La fig. 21C est relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 536. Lors de l'appui à fond sur la premiére bascule 
535, le couple de rappel exercé par le ressort 534 tend à faire revenir cette premiére bascule 535 en position de repos. 
La deuxiéme bascule 536, qui n'est plus retenue par la premiére bascule 535, tend à pivoter dans le sens de la fléche B, 
et vient, lors de ce mouvement, accrocher, par un rebord du cran 536A, un redan 537B que comporte le doigt 537A du 
verrou 537. ll est alors impossible de redéclencher la sonnerie avant qu'elle ait fini de jouer, 


[0158] A la fin du jeu de la sonnerie à la demande, la bascule 540 fait pivoter le verrou 537, ce qui libère alors la deuxième 
bascule 536, qui peut revenir dans la position de repos de la fig. 21 A. 


[0159] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un méca- 
nisme limiteur de durée 330 tel qu'exposé ci-dessus, et qui comporte un mécanisme d'embrayage 600 comportant une 
tringlerie de commande 700 qui comporte au moins un deuxiéme isolateur 143 pour mettre en service, ou hors service, 
selon sa position, ce crochet de délai 141. 


[0160] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 sur 
lequel est ajusté un bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins une levée que comporte ce mécanisme de son- 
nerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie 
principale 10 qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2, et qui comporte un tel mécanisme de 
déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330, 


[0161] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des moyens 
de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par le mou- 
vement horloger 200, ou à la demande, cette piéce 1000 comportant un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 
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[0162] L'invention concerne encore un mecanisme dentrainement de sonnerie secondaire 350 pour piece dhorlogerie 
1000 à sonnerie, cette pièce 1000 comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition 
minutes 100 comportant un arbre moteur 120 et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 
agencés pour déclencher a des instants programmés ou à la demande une sonnerie principale. Selon l'invention ce 
mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un bloc de sonnerie 2 tel que décrit ci-dessus, ajusté 
sur l'arbre moteur 120, pour la commande d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le rochet 
de détente 9 du bloc de sonnerie 9 est commandé en pivotement par un premier cliquet 109 d'une bascule 105 que 
comporte ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350, ce premier cliquet 109 étant agencé pour étre 
commandé par le mécanisme de commande de sonnerie principale 10 pour la commande de la sonnerie principale. La 
roue de déclenchement 118 est entraînée en pivotement par un deuxième cliquet 209 que comporte la bascule 105 pour 
commander la sonnerie secondaire ou de réveil. Ce deuxiéme cliquet 209 est agencé pour coopérer avec une tringlerie de 
commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à la sonnerie secondaire. Et 
la bascule 105 est agencée de façon à ce que, à un instant donné, seul le premier cliquet 109, respectivement le deuxième 
cliquet 209, est en prise avec le rochet de détente 9, respectivement la roue de déclenchement 118. 


[0163] Ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un mobile d'embrayage 150 agencé pour 
coopérer avec par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 corres- 
pondant à la sonnerie secondaire. Et le mobile d'embrayage 150 est pivotant et porte un pignon 158 qui coopére en per- 
manence avec la denture périphérique 119, et porte encore une goupille 157, qui coopére avec la tringlerie de commande 
700, et dont la position détermine la position angulaire du mobile d'embrayage 150, lequel est encore rappelé dans une 
position de repos par un ressort de rappel 190. Ce pignon 158 engréne, dans une des positions d'embrayage du mobile 
d'embrayage 150, avec un autre pignon 159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161 qui commande le mouvement 
d'au moins une levée 162 pour effectuer la sonnerie secondaire par activation d'un marteau 106, à une vitesse déterminée 
par le nombre de branches de l'étoile 161. 


[0164] De facon particuliére dans le mode de réalisation illustré par les figures, ce mécanisme d'entrainement de sonnerie 
secondaire 350 est un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil, pour l'émission d'une sonnerie secondaire de 
réveil à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de 
commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré. 


[0165] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins 
une levée que comporte ce mécanisme de sonnerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le mécanisme de 
sonnerie 100 comporte un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou/et une bascule de déclenchement 105 
ou/et un premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2. 


[0166] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est commandé par des moyens de 
commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie 
principale, et est agencé pour coopérer avec un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie 
secondaire, ou bien comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré. 


[0167] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est, dans une réalisation particuliére, agencé pour coopérer avec un 
tel mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 dont le bloc de sonnerie 2 coopére avec l'arbre moteur 120, 
pour l'entrainement d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0168] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie 100 comportant un bloc de sonnerie 2 et une répétition 
minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une 
répétition minutes, pour une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte ce bloc de sonnerie 2 lequel 
est agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, et qui 
comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus. 


[0169] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, comportant de préférence un 
arbre moteur 120, et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des 
sonneries à des instants programmés par le mouvement horloger 200 ou à la demande, le mouvement horloger 200 étant 
agencé pour commander le mécanisme de sonnerie 100. 


[0170] De préférence, la piéce 1000, dans une réalisation particuliére, comporte un tel mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie secondaire à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400. 


[0171] Dans une réalisation particuliére, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte une trin- 
glerie de commande 700 agencée pour autoriser la coopération du premier cliquet 109 avec le bloc de sonnerie 2 quand 
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la sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer le deuxieme cliquet 209 avec le bloc de sonnerie 2 
quand la sonnerie secondaire est activée. 


[0172] Dans une réalisation particulière, la pièce 1000 comporte un tel mécanisme d’entrainement de sonnerie secondaire 
350, et la tringlerie de commande 700 est agencée pour commander la position angulaire du mobile d’embrayage 150. 


[0173] Dans une exécution particulière, cette pièce d’horlogerie 1000 comporte plusieurs mécanismes de commande 
de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires 
sur les moyens de commande de sonnerie principale 10, elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui comporte des moyens de comparaison des niveaux de priorité de ces mécanismes de commande de 
sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un 
de ces mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un 
autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, 
et autoriser son fonctionnement si aucun un signal sonore d’un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas le mécanisme d'isolement 800 interdit le 
fonctionnement de tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0174] Dans l'exécution particuliére illustrée par les figures, la piéce d'horlogerie 1000 comporte au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de commande de réveil 400, qui comporte des moyens 
de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui est un mécanisme de réveil 300, et le mécanisme d'embrayage 600 est agencé pour, audit instant de réveil 
désiré, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie principale 
10, et déclencher une sonnerie secondaire par embrayage de tout ou partie du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0175] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et 
comportant d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier, et 
d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des 
moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par 
le mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque sonnerie est déterminée par la recherche 
d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entrainées par le mou- 
vement horloger 200, cette piéce d'horlogerie 1000 comportant encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonctionnement exclusif, à un instant 
donné, ou bien d'un seul tel mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien des seuls moyens de com- 
mande de sonnerie principale 10, selon l'invention ce mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de commande 
700 dont une grande commande 401 actionnée par des moyens de sélection de mode 500 porte ce premier isolateur 142. 


[0176] Dans une variante particuliére, la piéce d'horlogerie 1000 comporte un mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100 qui comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par une premiére 
bascule 535 de répétition minutes, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1. Ce 
mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit plus haut. 


[0177] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant 
lui-méme un rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, 
provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte un bloc de 
sonnerie 2 d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui 
sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une répétition minutes, ce bloc de sonnerie 2 étant 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440. Cette piéce 
1000 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus, qui est agencé pour coopérer avec ladite premiére 
bascule 535 de commande d'une répétition minutes. 


[0178] Dans une exécution particuliére, cette piéce d'horlogerie 1000 est une montre-bracelet ou une montre de gousset. 


Revendications 


1. Mécanisme anti-snoc (900) de sécurité contre des manipulations intempestives de commande de répétition minutes 
pour une piéce d'horlogerie (1000) laquelle comporte un mouvement horloger (200) comportant lui-méme un rouage 
de minuterie qui entraine une came de déclenchement (530) laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement (105) vers un rochet de détente (9) que comporte un bloc de sonnerie 
(2) d'un mécanisme de sonnerie (100) comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur 
un poussoir poussant une premiére bascule (535) de commande d'une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie (2) 
étant agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau (525) porteur d'une came d'armement 
(440), caractérisé en ce que ledit mécanisme anti-snoc (900) est agencé pour coopérer avec ladite premiére bascule 
(535), qu'il comporte une deuxiéme bascule de sécurité (536) pivotante, dont le pivotement est commandé par ladite 
premiére bascule (535) quand la répétition minutes est enclenchée, laquelle deuxiéme bascule (536) comporte un 
cran (536A) qui est agencé pour coopérer avec un doigt (537A) que comporte un verrou pivotant (537) rappelé par 
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un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, ledit verrou 
(537) étant reláché seulement à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il comporte un ressort (535A) monté soli- 
daire de ladite première bascule (535), et dont une extrémité pentee (535C) appuie sur un bras pivotant (535B) monté 
pivotant sur ladite premiére bascule (535), selon le cas ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire (535D) 
dudit bras (535B) dans une position de repos visible, ou bien à l'intérieur de ladite came (535D) dans des positions 
de déclenchement de la sonnerie, ou de verrouillage de ladite deuxiéme bascule (536) constituant un poussoir inter- 
médiaire, pour, selon le cas, interdire ou autoriser un mouvement de pivotement de ladite deuxiéme bascule (536). 


Mécanisme anti-snoc (900) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite deuxiéme bascule (536) com- 
porte un bec (536B), qui est agencé pour coopérer en appui avec une goupille (523A) que comporte un bras mobile 
(523), et en ce que ladite deuxiéme bascule (536) porte encore, pivotante, une bascule de décrochement (531), dont 
une face d'appui (531 A) est agencée pour pousser une face d'appui (529A) d'un crochet (529) monté pivotant sur 
une platine ou un pont, et en ce que ledit bras (523) comporte une deuxiéme goupille (523B) agencée pour exercer 
un appui, dans le sens opposé, sur une face d'appui opposée (529B) dudit crochet (529), lequel crochet (529) est 
agencé pour, selon sa position, coopérer ou non avec un crochet pivotant (528), armé par un ressort de plateau (532), 
lequel crochet (528), en position accrochée, lie, à une de ses extrémités, ledit plateau (525) avec un rochet d'une roue 
de renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie, et le pivotement dudit crochet pivotant (528) autorisant 
le pivotement d'une bascule de déclenchement (105) comportant un crochet (109) coopérant alors avec ledit rochet 
(9) dudit bloc de sonnerie(2), pour autoriser le jeu d'une sonnerie à la demande. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon les revendications 1 et 2, caractérisé en ce que, quand il est dans une position de 
repos, ladite extrémité pentée (535C) dudit ressort (535A) appuie sur l'extrémité de ladite came (535D) dudit bras 
pivotant (535B), lequel est en appui, par une première surface d'appui (535E), sur ladite deuxième bascule (536), 
laquelle est dans une position telle que ledit verrou (537) est dégagé dudit cran (536A), et ladite goupille (523B) dudit 
bras (523) n'exercant pas d'action sur ledit crochet (529). 


Mécanisme anti-snoc (900) selon les revendications 1, 2, et 3, caractérisé en ce que, lors du déclenchement de la 
sonnerie par action de l'utilisateur sur un poussoir prenant appui sur ladite premiére bascule (535), celle-ci pivote, et 
ledit ressort (535A) appuie sur l'intérieur de ladite came (5350), et ledit bras (535B) pousse ladite deuxième bascule 
(536) par une deuxiéme surface d'appui (535F), pour amener ladite deuxiéme bascule (536) à accrocher ledit verrou 
(537), dont le pivotement entraine le déplacement dudit bras (523), qui est entrainé, au niveau de ladite goupille 
(523A), par ledit bec (536B) de ladite deuxième bascule (536), ledit bras (523) entraînant lui-même, par sa dite 
deuxième goupille (523B), ladite face d'appui (529B) dudit crochet (529)pour dégager celui-ci dudit crochet pivotant 
(528), 


Mécanisme anti-snoc (900) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le pivotement du verrou 
(537) lui permet de prendre appui sur une bascule (540), et de la faire pivoter, pour libérer un mécanisme d'isolement 
de timbre (542). 


Mécanisme anti-snoc (900) selon les revendications 1, 2, et 3, caractérisé en ce que le verrouillage de ladite deuxième 
bascule (536) est réalisé par le retour en position de repos de ladite premiére bascule (535) sous l'action du couple 
de rappel exercé par un ressort (534) interposé entre un poussoir d'action de l'utilisateur et ladite premiére bascule 
(535), ladite deuxième bascule (536) pivotant alors pour accrocher, par un rebord dudit cran (536A), un redan (537B) 
que comporte ledit doigt (537A) du verrou (537), empêchant ainsi le redéclenchement la sonnerie avant qu'elle ait 
fini de jouer. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon les revendications 4 et 6, caractérisé en ce que, à la fin du jeu de la sonnerie à la 
demande, ladite bascule (540) fait pivoter ledit verrou (537), libérant ladite deuxiéme bascule (536), pour son retour 
dans ladite position de repos. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit crochet de verrouillage (529), selon 
sa position, bloque ou libére ladite came d'armement (440) et autorise donc l'arrét ou le déclenchement de toutes 
les sonneries selon sa position. 


. Mécanisme anti-snoc (900) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit crochet de verrouillage (529), coopére 


avec un levier de commande manuelle pour le déclenchement manuel de la sonnerie. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite deuxième bas- 
cule (536) comporte un bec (536C) agencé pour déconnecter un bloqueurdes minutes. 


Mécanisme anti-snoc (900) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit verrou (537) 
est reláché seulement à la fin d'un cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes, et en ce que 
le pivotement de ladite deuxiéme bascule (536) fait pivoter un bras-bascule mobile (523), agencé pour coopérer 
directement ou indirectement avec une tringle de grande commande (401) et la pousser pour isoler un mécanisme 
de sonnerie secondaire ou de réveil que comporte ladite piece d'horlogerie (1000), en le bloquant au niveau d'un bec 
(430) que comporte ladite grande commande (401) par un bec (518) d'une bascule (517), pendant l'exécution de la 
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répétition minutes, ladite bascule (517) étant débrayée apres l'achévement de la répétition minutes, pour laisser ladite 
grande commande (401) revenir en place sous l’action d'un ressort de rappel. 


Mécanisme de sonnerie (100) comportant un bloc de sonnerie (2) et une répétition minutes actionnable par un utili- 
sateur par appui sur un poussoir poussant une première bascule (535) de commande d’une répétition minutes, pour 
une pièce d’horlogerie (1000) comportant un mouvement horloger (200) comportant lui-même un rouage de minuterie 
qui entraîne une came de déclenchement (530) laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le pivotement 
d'une bascule de déclenchement (105) vers un rochet de détente (9) que comporte ledit bloc de sonnerie (2) lequel 
est agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau (525) porteur d'une came d'armement (440), 
caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme anti-snoc (900) selon l’une des revendications précédentes. 


Pièce d’horlogerie (1000) comportant un mouvement horloger (200) comportant lui-même un rouage de minuterie qui 
entraîne une came de déclenchement (530) laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le pivotement d'une 
bascule de déclenchement (105) vers un rochet de détente (9) que comporte un bloc de sonnerie (2) d’un mécanisme 
de sonnerie (100) comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant 
une première bascule (535) de commande d’une répétition minutes, ledit bloc de sonnerie (2) étant agencé pour, lors 
de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau (525) porteur d'une came d'armement (440), caractérisée en ce 
qu'elle comporte un mécanisme anti-snoc (900) selon l'une des revendications 1 à 12, qui est agencé pour coopérer 
avec ladite première bascule (535) de commande d’une répétition minutes. 
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INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: G04B 21/04 (2006.01) 
G04B 21/12 (2006.01) 

Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 

Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 00388/11 (71) Requérant: 
Montres Breguet S.A. 


1344 L'Abbaye (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Eric Goeller, 25370 Les Hôpitaux Vieux (FR) 


(22) Date de dépôt: 08.03.2011 Jean Remont, 39220 Les Rousses (FR) 
(74) Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Faubourg de l'Hôpital 3 
(43) Demande publiée: 14.09.2012 2001 Neuchatel (CH) 





(54) Mécanisme de sonnerie a sonneries différenciées. 


(57) Linvention a pour objet un étage (1) pour bloc de sonne- 
rie a répétition d'une piéce d'horlogerie comportant un plateau 
d'entraînement à canon pivotant autour d'un axe (D), porteur 
d'un cliquet à bec rappelé par un ressort et mobile sous l'action 
d'une goupille d'un rochet de détente coopérant avec un méca- 
nisme de commande de sonnerie, ledit étage aval (1) compor- 
tant un rochet à canon (11) monté pivotant sur ledit canon pour 
coopérer, au niveau d'une denture qu'il comporte, avec ledit bec 
lequel autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon 
(11), lequel est solidaire d'un premier rochet des heures (13) 
coopérant avec une premiére levée d'entrainement de marteau 
que comporte un mécanisme de sonnerie à répétition. 

Ledit étage aval (1) comporte, pivotant autour dudit axe (D), 
un deuxiéme rochet des heures (15) coopérant avec une levée 
d'entrainement de marteau dudit mécanisme de sonnerie. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un étage aval de bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie a répétition, ledit bloc 
étant du type comportant un plateau d’entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit plateau 
d'entraînement étant porteur d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit cliquet 
étant mobile à rencontre dudit ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte ledit 
bloc et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie, ledit étage aval comportant un rochet 
à canon agencé pour étre monté pivotant sur un dit canon autour dudit axe et pour coopérer, au niveau d'une denture qu'il 
comporte, avec un dit bec lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon, ledit rochet 
à canon étant monté solidaire en pivotement autour dudit axe avec un premier rochet des heures agencé pour coopérer 
avec une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0002] L'invention concerne encore un bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un 
plateau d'entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit plateau d'entrainement étant porteur 
d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit cliquet étant mobile à rencontre dudit 
ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte ledit bloc et qui est agencé pour 
coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie. 


[0003] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un arbre moteur monté pivotant 
autour d'un axe de pivotement, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie, pour la commande d'une premiére levée 
et d'une deuxi&me levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0004] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger et au moins un 
tel mécanisme de sonnerie. L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des piéces 
d'horlogerie comportant des mécanismes de sonnerie à répétition. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie à répétition sont des piéces d'exception, par le grand nombre de leurs composants et 
par les soins et la durée des travaux de fabrication et d'assemblage. Les complications de sonnerie sont connues depuis 
au moins le XVIIIème siècle, mais n'ont fait l'objet que d'un nombre limité de publications entre 1763 et le milieu du XXème 
siécle. L'ouvrage de référence bien connu du praticien des complications, en particulier des grandes sonneries et des 
répétitions, auquel on se référera pour ne pas surcharger l'exposé de l'invention, est le traité «Les montres compliquées» 
rédigé par François Lecoultre et édité aux Editions horlogères à Bienne. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose d'aller au-delà de l'état de l'art antérieur, en proposant une piéce d'horlogerie permettant 
de jouer des sonneries diversifiées selon des circonstances différentes, par exemple différentes le matin et l'aprés-midi, 
ou le jour et la nuit, ou pour un premier et un deuxiéme fuseau horaire. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un étage aval de bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie à répétition, 
ledit bloc étant du type comportant un plateau d'entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit 
plateau d'entrainement étant porteur d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit 
cliquet étant mobile à rencontre dudit ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte 
ledit bloc et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie, ledit étage aval comportant 
un rochet à canon agencé pour étre monté pivotant sur un dit canon autour dudit axe et pour coopérer, au niveau d'une 
denture qu'il comporte, avec un dit bec lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon, 
ledit rochet à canon étant monté solidaire en pivotement autour dudit axe avec un premier rochet des heures agencé pour 
coopérer avec une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition, 
caractérisé en ce que ledit étage aval comporte encore, agencé pour sa mobilité en pivotement autour dudit axe, au moins 
un deuxiéme rochet des heures agencé pour coopérer avec une levée d'entrainement de marteau que comporte un tel 
mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0008] Selon une caractéristique de l'invention, au moins un dit deuxiéme rochet des heures est monté solidaire en pivo- 
tement autour dudit axe avec ledit premier rochet des heures. 


[0009] Selon une autre caractéristique de l'invention, le premier rochet des heures comporte une denture sur au moins un 
premier secteur angulaire centré sur ledit axe, ledit deuxiéme rochet des heures comporte une denture sur au moins un 
deuxiéme secteur angulaire centré sur ledit axe, et au moins une partie dudit premier secteur angulaire, respectivement 
dudit deuxième secteur angulaire, est distincte dudit deuxième secteur angulaire, respectivement dudit premier secteur 
angulaire, de façon à permettre audit au moins un deuxième rochet des heures de coopérer avec une deuxième levée 
d'entrainement distincte d'une dite premiére levée d'entrainement avec laquelle le premier rochet des heures est agencé 
pour coopérer. 
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[0010] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ledit premier rochet des heures comporte une denture sur 
au moins un premier secteur angulaire centré sur ledit axe, à dents triangulaires dont un cóté vise ledit axe de pivotement 
selon un premier pas angulaire. 


[0011] Selon une autre caractéristique de l'invention, ledit deuxiéme rochet des heures comporte une denture sur au 
moins un deuxième secteur angulaire centré sur ledit axe, à dents triangulaires dont un côté vise ledit axe, selon un 
deuxiéme pas angulaire. 


[0012] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ladite denture dudit premier rochet des heures et ladite 
denture dudit deuxiéme rochet des heures sont décalées angulairement d'un angle au centre par rapport audit axe qui 
est la somme de, d'une part la valeur de l'angle au centre formé par rapport audit axe par des axes de pivotement autour 
desquels pivotent la premiére levée d'entrainement avec laquelle est agencé pour coopérer le premier rochet des heures 
et la deuxiéme levée d'entrainement avec laquelle est agencé pour coopérer le deuxiéme rochet des heures, et d'autre 
part d'un décalage angulaire d'une valeur inférieure au plus petit des premier pas angulaire et deuxième pas angulaire. 


[0013] L'invention concerne encore un bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un 
plateau d'entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit plateau d'entrainement étant porteur 
d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit cliquet étant mobile à rencontre dudit 
ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte ledit bloc et qui est agencé pour 
coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie, caractérisé en ce que ledit bloc comporte au moins un tel étage 
aval. 


[0014] Selon une caractéristique de l'invention, ledit canon dudit rochet à canon comporte une portée cylindrique agencée 
pour recevoir, mobile en pivotement, un pignon de piéce des quarts que comporte ledit bloc et qui est agencé pour coopérer 
avec une piéce des quarts d'un tel mécanisme de sonnerie et porteur d'une goupille, et ledit canon comporte des moyens 
d'entrainement en pivotement d'un doigt que comporte ledit mobile, ledit doigt comportant une face d'appui agencée pour 
coopérer avec ladite goupille, pour entrainer ledit bloc en pivotement quand une telle piéce des quarts pivote dans un seul 
sens de pivotement apte à entrainer ledit doigt. 


[0015] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ledit canon dudit plateau d'entrainement comporte des 
moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur d'un mécanisme de sonnerie à répé- 
tition, et ledit plateau d'entrainement comporte une lumiére de passage de ladite goupille dudit rochet de détente pour la 
manoeuvre dudit crochet sous l'action d'un te! mécanisme de commande de sonnerie ou d'une bascule de déclenchement 
ou d'un cliquet d'une telle bascule que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0016] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un arbre moteur monté pivotant 
autour d'un axe de pivotement, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie, pour la commande d'une premiére levée et 
d'une deuxiéme levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour l'actionnement d'au moins un marteau, caractérisé 
en ce qu'il comporte un mécanisme de commande de sonnerie ou/et une bascule de déclenchement ou/et un cliquet d'une 
telle bascule, qui est agencé pour commander en pivotement ledit bloc de sonnerie. 


[0017] Selon une caractéristique de l'invention ledit mécanisme de sonnerie comporte au moins un premier marteau 
agencé pour étre actionné par ladite premiére levée, et au moins un deuxiéme marteau agencé pour étre actionné par 
ladite deuxième levée. 


[0018] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ledit mécanisme de sonnerie comporte une came agencée 
pour donner audit mécanisme de sonnerie une information différenciée entre une première période et une deuxième 
période, pour commander, pendant la première période, respectivement la deuxième période, un seul des premier ou 
deuxième rochets des heures, et pour commander pendant la deuxième période, respectivement la première période, ou 
bien l’autre des premier ou deuxième rochets des heures, ou bien à la fois les premier et deuxième rochets des heures. 


[0019] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ladite came comporte une première piste correspondant 
à ladite première période et une deuxième piste correspondant à ladite deuxième période, parcourues successivement 
par un doigt que comporte un palpeur pivotant comportant un bec agencé pour coopérer avec un bec de levée que 
comporte ladite deuxième levée pour accrocher ledit bec de levée de façon à la bloquer quand ledit doigt parcourt la 
piste correspondant à la premiére période, respectivement la deuxiéme période, et pour autoriser le passage dudit bec 
de levée et le pivotement de la deuxième levée quand le doigt parcourt la piste correspondant à la deuxième période, 
respectivement la premiére période. 


[0020] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger et au moins un 
tel mécanisme de sonnerie, ledit mouvement horloger étant agencé pour commander ledit mécanisme de sonnerie. 
Description sommaire des dessins 


[0021] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront mieux à la lecture de la description détaillée qui 
va suivre, en référence aux dessins annexés où: 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- les fig. 6 et 7 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
- la fig. 


- la fig. 
- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


1 


2 


3 


4 


5 


8 


9 


10 


11 


12 
13 


14 
14A 


15 


16 
17 


18 


19 


20 


21 


22 
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représente, de facon schématisée et sous forme d'un schéma-bloc, une piece d'horlogerie, com- 
portant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie a répétition, un bloc de sonnerie, et un 
étage aval de bloc de sonnerie, selon l'invention; 


représente, de facon schématisée et partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant 
un bloc de sonnerie, et un étage aval de bloc de sonnerie selon l'invention; selon l'invention; 


représente, de facon schématisée, éclatée et en perspective, un bloc de sonnerie comportant un 
étage aval selon l'invention; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un étage aval de bloc de sonnerie selon 
l'invention; 


représente, de facon schématisée, et en plan, l'étage aval de la fig. 4; 


représentent, de facon schématisée, des coupes respectivement selon le plan AA et selon le plan 
BB de la fig. 5; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un premier rochet des heures que comporte 
l'étage aval de la fig. 4; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un deuxieme rochet des heures que comporte 
l'étage aval de la fig. 4; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un pignon de crémaillére que comporte l'étage 
aval de la fig. 4; 


représente, de facon schématisée et en perspective, le module de fusée de la fig. 3, assemblé et en 
coopération avec un arbre moteur; 


est une vue partielle, analogue à la fig. 11, vue à l'opposé de celle-ci; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un plateau d'entrainement, équipé d'un cliquet 
à crochet à bec et d'un ressort, que comporte le bloc de sonnerie de la fig. 3, ce cliquet représenté 
en coopération avec une goupille que comporte un rochet de détente appartenant aussi à ce bloc 
de sonnerie, ce plateau d'entrainement étant assemblé avec ce rochet de détente et une roue que 
comporte encore le bloc de sonnerie; 


représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessus, le sous-ensemble de la fig. 13; 


représente, de facon schématisée, partielle et simplifiée, en vue en pian, la coopération du bec de 
cliquet avec le rochet de détente; 


représente, de facon schématisée et en coupe selon le plan AA de la figure 13, le sous-ensemble de 
la fig. 13; 


représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessous, le sous-ensemble de la fig. 13; 


représente, de facon schématisée, partielle, et en coupe selon le plan BB de la fig. 14, le sous-en- 
semble de la fig. 13; 


représente, de facon schématisée, partielle, et en coupe selon le plan CC de la fig. 14, le sous-en- 
semble de la fig. 13; 


représente, de facon schématisée et en perspective, le rochet de détente du sous-ensemble de la 
fig. 13; 


représente, de facon schématisée et en perspective, le plateau d'entrainement seul du sous-en- 
semble de la fig. 13; 


représente, de facon schématisée et en perspective, une came de référence de période que com- 
porte le mécanisme de sonnerie à répétition de la fig. 2; 


représente, de facon schématisée, partielle et en perspective, un détail du mécanisme de sonnerie à 
répétition de la fig. 2, comportant un palpeur destiné à coopérer avec la came de la fig. 21; 


CH 704 623 A2 


- la fig. 23 représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessous, le palpeur de la fig. 22 en regard 
d'une levée de marteau que comporte le mécanisme de sonnerie à répétition de la fig. 2, dans une 
position autorisant le pivotement de cette levée; 


- la fig. 24 représente, de façon analogue à la fig. 23, ce palpeur dans une position de verrouillage de cette le- 
vée. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0022] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie à répétition. 


[0023] La fig. 1 illustre la constitution d’une pièce d’horlogerie 1000 compliquée, notamment une montre. Cette pièce 1000 
comporte classiquement un mouvement horloger 200, pilotant un mécanisme de sonnerie à répétition 100. Ce dernier 
comporte un mécanisme de commande de sonnerie interface avec le mouvement horloger 100. 


[0024] La fig. 2 présente, de façon partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition 100 selon l'invention, les constituants 
classiques d'une grande sonnerie ou d'une sonnerie à répétition ne sont pas tous représentés, l'homme du métier pourra 
se référer à l'ouvrage «Les montres compliquées» cité plus haut pour retrouver les combinaisons usuelles. 


[0025] La fig. 2 montre les organes de prise d'information de la sonnerie: limacons des heures 101, des quarts 102, des 
minutes 103 avec la surprise 103A. Une bascule de déclenchement 105 est représentée avec son ressort 107, et avec 
un cliquet 109 destiné à coopérer avec un rochet de détente 9 qui sera présenté plus loin. Les piéces des minutes 110 et 
des quarts 111 sont visibles, ainsi que, pour la sonnerie des heures, une premiére levée 58 d'entrainement d'un premier 
marteau 108 sur un timbre non représenté sur les figures, situé sous le timbre 117, seul représenté pour ne pas surcharger 
la figure, et une deuxième levée 56 d'entrainement d'un deuxième marteau 106 qui coopére avec ce timbre 117. Pour la 
sonnerie des minutes une levée 112 entraîne un petit marteau 113. Un ráteau de crémaillère 115 pour l'armement de la 
sonnerie est partiellement visible, il est destiné à coopérer avec un pignon à crémaillére 14 qui sera présenté plus loin. Un 
crochet des minutes 116 est fixé sur la piéce des quarts 111, pour limiter la sonnerie en fonction du nombre de minutes 
et de quarts à sonner, pour éviter au mécanisme de tourner à vide entre quarts et minutes. La piéce des minutes 110 
s'arréte alors toujours sur la méme position de repos. 


[0026] Un mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs, de préférence différenciés de ceux du mouvement 
horloger 200 proprement dit. Ces moyens moteurs ne sont pas détaillés ici, ils peuvent prendre la forme d'un barillet, d'un 
ressort, ou similaire, en général alimentés par une action de l'utilisateur sur un poussoir de crémaillére ou similaire. Ces 
moyens ' moteurs procurent l'énergie nécessaire à l'exécution de la ou des sonneries. Ils ne sont représentés ici que par 
un arbre moteur 120, transmettant l'énergie aux mobiles de génération du son des sonneries. 


[0027] Classiquement cet arbre moteur 120 permet de mettre en mouvement un bloc de sonnerie 2. La présente inven- 
tion s'attache plus particuliérement à un agencement particulier de ce bloc 2, permettant la création de fonctionnalités 
nouvelles. Plus particulièrement, l'invention concerne un étage aval 1 de ce bloc 2, qui est l'étage le plus en aval du bloc 
de sonnerie 2, c'est-à-dire celui qui communique directement l'énergie à une ou plusieurs levées de marteau 58, 56, que 
comporte le mécanisme de sonnerie 100, pour commander la percussion d'un ou plusieurs marteaux sur des timbres 
117, gongs, cloches, ou similaires. 


[0028] Le bloc de sonnerie 2, tel que visible sur la fig. 3, est décrit ici du type classique, l'invention s'adapte toutefois sans 
probléme à des compositions différentes. Usuellement ce bloc 2 comporte un plateau d'entrainement 3 à canon 4, monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D. 


[0029] Ce plateau d'entrainement 3 est porteur d'un cliquet 5. Le cliquet 5 comporte un crochet 6 à bec 6A rappelé vers 
l'axe D par un ressort 7. 


[0030] Le bloc 2 comporte un rochet de détente 9, qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de 
sonnerie 10, en particulier dans le cas de la fig. 2 pour étre entrainé par le cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105. 
Ce rochet de détente 9, visible sur la fig. 19, porte une goupille 8, qui peut agir, au travers d'une lumiére 3A que comporte 
le plateau d'entrainement 3, sur le cliquet 5. Ce cliquet 5 est ainsi mobile, de préférence sensiblement radialement, à 
('encontre du ressort 7, c'est-à-dire vers la périphérie du plateau 3, sous l'action de cette goupille 8. 


[0031] Tel que visible sur la fig. 4, l'étage aval 1 comporte un rochet à canon 11, qui est agencé pour étre monté pivotant 
Sur le canon 4 d'un plateau d'entrainement 3, autour de l'axe D. Ce rochet à canon 11 est concu pour coopérer, au niveau 
d'une denture 12 qu'il comporte, avec le bec 6A du crochet 6, tel que visible sur la figure 14A. Selon sa position, ce bec 
6A autorise ou interdit le pivotement du rochet à canon 11. 


[0032] Le rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec un premier rochet des heures 13, 
lequel est agencé pour coopérer avec une première levée 58 d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme 
de sonnerie à répétition 100. 


[0033] Selon l'invention, tel que visible sur la fig. 4, l'étage aval 1 comporte encore, agencé pour sa mobilité en pivo- 
tement autour de l'axe D, au moins un deuxiéme rochet des heures 15, qui est agencé pour coopérer avec une levée 


CH 704 623 A2 


dentrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie a répétition 100. Cette levée dentrainement de 
marteau peut être la même première levée 58, mais, de façon préférée, il s’agit d’une deuxième levée d’entraînement de 
marteau 56, appartenant au même mécanisme de sonnerie 100. 


[0034] L'invention est décrite ci-après avec le cas préféré d'un unique deuxième rochet des heures, toutefois il est évident 
pour l'homme du métier d’extrapoler si nécessaire la conception à un nombre supérieur de rochets des heures, pour 
commander l'actionnement de levées différentes. En effet, le principe de l'invention, tel qu'il sera détaillé plus loin, est de 
permettre la production de sonneries différenciées en fonction de circonstances différentes: l'invention est décrite ici dans 
le cas d'une différenciation matin-aprés-midi, dite encore AM-PM, mais peut tout aussi bien étre appliquée pour d'autres 
périodes, égales ou non entre elles. 


[0035] De préférence, cet au moins un deuxième rochet des heures 15 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe 
D avec le premier rochet des heures 13. Dans une variante non détaillée ici, le deuxiéme rochet 15 peut avoir une mobilité 
angulaire en pivotement autour de l'axe D par rapport au premier rochet 13, par la combinaison d'une lumiére oblongue 
avec une goupille, ou similaire. 


[0036] De facon préférée, et tel que représenté sur les figures, le premier rochet des heures 13 comporte une denture 
33 sur au moins un premier secteur angulaire centré sur l'axe D. Le deuxiéme rochet des heures 15 comporte également 
une denture 35 sur au moins un deuxiéme secteur angulaire centré sur l'axe D. Avantageusement au moins une partie du 
premier secteur angulaire, respectivement du deuxième secteur angulaire, est distincte du deuxième secteur angulaire, 
respectivement du premier secteur angulaire, de facon à permettre audit au moins un deuxiéme rochet des heures 15 de 
coopérer avec une deuxième levée d'entrainement 56 distincte de cette première levée d'entrainement 58 avec laquelle 
le premier rochet des heures 13 est agencé pour coopérer. 


[0037] De préférence, la denture 33 se développe sur au moins un premier secteur angulaire centré sur l'axe D, à dents 
triangulaires dont un cóté vise l'axe de pivotement D, selon un premier pas angulaire P1. 


[0038] De facon similaire, la denture 35 se développe de préférence sur au moins un deuxiéme secteur angulaire centré 
sur l'axe D, à dents triangulaires dont un côté vise l'axe de pivotement D, selon un deuxième pas angulaire P2. 


[0039] De facon préférée, tel que visible sur la fig. 2, pour permettre l'éloignement des marteaux 108 et 106, de facon à 
limiter l'épaisseur de la piéce d'horlogerie 1000, les levées correspondantes 56 et 58 sont écartées. Aussi, de préférence, la 
denture 33 du premier rochet 13 et la denture 35 du deuxième rochet 15 sont décalées angulairement d'un angle au centre 
par rapport à l'axe D qui est la somme de, d'une part la valeur de l'angle au centre AC formé par rapport à l'axe D par des 
axes de pivotement autour desquels pivotent la première levée d'entrainement 58 et la deuxième levée d'entrainement 56, 
et d'autre part d'un décalage angulaire DA d'une valeur inférieure au plus petit des premier pas angulaire P1 et deuxième 
pas angulaire P2, tel que visible sur la fig. 4. Cette valeur DA peut étre nulle, mais l'effet acoustique est meilleur avec une 
valeur permettant d'émettre un son séquence ou modulé bien audible, par exemple avec une valeur DA correspondant à 
un écart temporel de l'ordre de la milliseconde. 


[0040] Dans une réalisation préférée, te! que visible sur les figures, le deuxiéme pas angulaire P2 est égal au premier 
pas angulaire P1. 


[0041] De préférence, l'étage aval 1 comporte encore, monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec le premier 
rochet des heures 13, un pignon de crémaillére 14, visible sur la fig. 10, agencé pour coopérer avec un ráteau de crémaillére 
115 que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0042] L'invention concerne encore un tel bloc de sonnerie 2 pour un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant 
un plateau d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivotement D, le plateau d'entrainement 3 étant 
porteur d'un cliquet 5 comportant un crochet 6 à bec 6A rappelé vers l'axe D par un ressort 7, le cliquet 5 étant mobile 
à rencontre du ressort 6 sous l'action d'une goupille 8 que comporte un rochet de détente 9 que comporte le bloc 2 et 
qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie 10. Selon l'invention ce bloc 2 comporte 
au moins un étage aval 1 tel que décrit précédemment. 


[0043] De facon préférée, le canon 16 du rochet à canon 11 comporte une portée cylindrique 17 agencée pour recevoir, 
mobile en pivotement, un pignon de piéce des quarts 19 que comporte le bloc 2, visible sur la fig. 3. Ce pignon 19 est 
agencé pour coopérer avec une piéce des quarts 111 d'un tel mécanisme de sonnerie 100, et est porteur d'une goupille 21. 


[0044] Le canon 16 comporte des moyens d'entrainement en pivotement 18, par exemple sous la forme d'un carré 
d'entrainement ou similaire, d'un doigt 22 que comporte le bloc 2. Ce doigt 22, visible sur la fig. 3, comporte une face 
d'appui 23, qui est agencée pour coopérer avec la goupille 21, pour entrainer le pignon 19. Le doigt 22 est solidaire de 
l'étage aval 1 par son carré d'entrainement, et il laisse le pignon 19 s'arréter dans une position qui n'est imposée que 
par la piéce des quarts. L'écart angulaire entre la face d'appui 23 et la goupille 8 est alors d'autant plus grand qu'il y a 
d'heures à sonner, avant le démarrage de la sonnerie. 


[0045] Le canon 4 du plateau d'entrainement 3 comporte de préférence des moyens d'entrainement en pivotement par 
exemple sous la forme d'un carré d'entrainement ou similaire, agencés pour coopérer avec l'arbre moteur 120 du méca- 
nisme de sonnerie à répétition 100. 
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[0046] Le plateau dentrainement 3 comporte une lumiére 3A de passage de la goupille 8 du rochet de détente 9 pour la 
manoeuvre du crochet 6, sous l'action d'un tel mécanisme de commande de sonnerie 10 ou d'une bascule de déclenche- 
ment 105 ou d'un cliquet 109 d'une telle bascule 105, que comporte un tel mécanisme de sonnerie a répétition 100. 


[0047] Les fig. 13 à 19 illustrent le détail de l'assemblage du sous-ensemble inférieur du bloc de sonnerie 2, qui est destiné 
à porter l'étage aval 1. Les fig. 15 à 18 illustrent une variante particulière, où le rochet de détente 9 est juxtaposé à une 
roue 118 indépendante utilisée pour d’autres fonctions du mécanisme de sonnerie 100, chacun d’entre eux étant à même 
d’agir sur le crochet 5 par une goupille, mais jamais en même temps. Cette variante particulière comporte aussi un plateau 
d'entraînement З avec une denture périphérique 119 pour d'autres applications. 


[0048] Le mécanisme selon l'invention est utilisable pour une répétition minutes, ou bien pour une grande sonnerie, tel 
que représenté sur les figures. Dans ce cas particulier d'une grande sonnerie, le mécanisme horloger 200 entraine les 
limaçons 101, 102, et 103, qui fournissent à tout instant une référence temporelle exacte. Le déclenchement de la sonnerie, 
qu'il soit effectué en automatique ou en manuel, provoque l'action du cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105 sur 
le rochet de détente 9, provoquant son pivotement. De ce fait, la goupille 8 que porte ce rochet 9 circule dans la lumiére 
3A du plateau d'entrainement 3, et vient pousser le crochet 6, et libére alors la denture 12 du rochet à canon 11 qui, en 
position de repos du ressort 7, engrenait avec le bec 6A du crochet 6. L'étage aval 1 peut alors pivoter librement autour 
de l'axe D. Sous l'action de ressorts qui coopérent avec les piéces des quarts 111 et des minutes 110, il y a pivotement 
de l'étage aval 1 sous l'action du pignon de crémaillére 14 entraine en permanence la crémaillére 115, jusqu'à l'arrét d'un 
bras de crémaillére sur le limacon des heures 101. Le ressort de la piece des quarts 111 entraine quant à lui le pignon de 
pièce des quarts 19, jusqu'à l'arrét d'un bras de la pièce des quarts 111 sur le limagon des quarts 102. la prise de position 
du bras de piéce des minutes 110 sur le limacon des minutes 103 est classique, par l'intermédiaire du mouvement de 
la piéce des quarts 111. Quand la sonnerie se met en route, la goupille 8 est libérée, et le ressort 7 réaccouple l'étage 
aval 1, au niveau de la denture 12 du rochet à canon 11, qui est en prise sur le bec 6A du crochet 6, ce qui actionne les 
différentes levées sur les marteaux respectifs. 


[0049] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie 2, pour la commande d'une 
premiére levée 58 et d'une deuxiéme levée 56 que comporte le mécanisme de sonnerie 10, pour l'actionnement d'au 
moins un marteau 108. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme de commande de sonnerie 10 ou/et 
une bascule de déclenchement 105 ou/et un cliquet 109 d'une telle bascule 105, qui est agencé pour commander en 
pivotement le bloc de sonnerie 2. 


[0050] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte au moins un premier marteau 108 agencé pour étre actionné par la 
première levée 58, et de préférence au moins un deuxième marteau 106 agencé pour être actionné par la deuxième 
levée 56. 


[0051] Selon une caractéristique avantageuse de l'invention, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une came 51, 
visible sur la fig. 21, et qui est agencée pour donner au mécanisme de sonnerie 100 une information différenciée entre une 
première période et une deuxième période, pour commander, pendant la première période, respectivement la deuxième 
période, un seul des premier 13 ou deuxième 15 rochets des heures, et pour commander pendant la deuxième période, 
respectivement la premiére période, ou bien l'autre des premier 13 ou deuxiéme 15 rochets des heures, ou bien à la fois 
les premier 13 et deuxiéme 15 rochets des heures. 


[0052] Tel que visible sur la fig. 21, la came 51, pivotante autour d'un axe D1, comporte une premiére piste 52 corres- 
pondant à la premiére période et une deuxiéme piste 53 correspondant à la deuxiéme période, qui sont parcourues suc- 
cessivement par ип doigt 54А, visible sur la fig. 22, que comporte un palpeur pivotant 54. Ce palpeur 54, pivotant autour 
d'un axe D2, de préférence à l'axe D1, lui-méme de préférence paralléle à l'axe D, comporte un bec 55. Ce bec 55 est 
agencé pour coopérer avec un bec de levée 57 que comporte la deuxième levée 56, pour accrocher le bec de levée 57 de 
façon à la bloquer, tel que visible sur la fig. 24, quand le doigt 54A parcourt la piste correspondant à la première période, 
respectivement la deuxième période, et pour autoriser le passage du bec de levée 57 et le pivotement de la deuxième 
levée 56, tel que visible sur la fig. 23, quand le doigt 54A parcourt la piste correspondant à la deuxiéme période, respec- 
tivement la premiére période. 


[0053] Dans une application particuliére, la premiére période correspond au matin, et la deuxiéme période correspond à 
l'aprés-midi, ou inversement. La came 51 est alors une came de 24 heures, située sous la sonnerie, entrainée par la roue 
des heures dans un rapport d'engrenage de 1/a, elle fait un tour en 24 heures. 


[0054] Cette came 51 est représentée sur la fig. 21 avec un ressort 59 permettant d'assurer un maintien pendant la montée 
du doigt 54A du palpeur 54 de la piste 52 sur la piste 53. ainsi lors de cette montée brusque on évite tout flottement au 
niveau du bec 55 du palpeur 54 par rapport au bec 57 de la levée 56. 


[0055] La came 51 comporte ici encore un doigt de déclenchement 114 pour un mécanisme de quantiéme. 


[0056] La deuxiéme levée d'entrainement 56 est agencée pour l'entrainement du premier marteau 108 ou/et d'un 
deuxième marteau 106. De préférence, tel qu'illustré sur les figures, elle entraîne le deuxième marteau 106 seul. 
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[0057] Dans cette application préférée mais nullement limitative des sonneries différenciées entre matin et après-midi, 
la lecture de la piste correspondant au matin par le doigt 54A conduit au verrouillage de la levée 56, au niveau de son 
bec 57, par le bec 55 du doigt 55 du palpeur 54. Cette levée 56 ne peut donc, le matin, pas basculer, ce qui interdit, le 
matin, le fonctionnement du deuxième marteau 106. La sonnerie se déroule alors, le matin, de façon classique, avec un 
seul marteau sur un seul timbre ou similaire. 


[0058] L’aprés-midi, le palpeur 54 libère, au niveau du bec 55, le bec 57 de la levée 56, celle-ci peut donc pivoter librement. 
Quand le mécanisme de commande de sonnerie 10 agit sur le bloc de sonnerie 2 et déclenche le pivotement de l’étage 
aval 1, les rochets 13 et 15 actionnent respectivement les levées 58 et 56, qui déclenchent le fonctionnement des marteaux 
108 et 106. il serait possible dexercer ceux-ci sur un timbre unique, mais les effets de résonance peuvent s'avérer peu 
agréables acoustiquement, et il est préférable, et plus valorisant pour l'utilisateur, de frapper des timbres séparés avec les 
deux marteaux 108 et 106. Si le décalage angulaire DA est nul, la frappe est synchrone, si ce décalage DA est non nul, 
un effet plus agréable est produit, sous la forme d’un son prolongé par une modulation, à la façon des notes chevauchées 
du luth baroque ou des pièces pour clavecin. 


[0059] On remarque que si, par construction, sur le bloc 1 le rochet 13 et le rochet 15 sont mobiles angufairement, et si des 
moyens de verrouillage en position sont prévus, l'horloger peut régler un décalage DA particulier au choix de son client. 


[0060] De préférence, au niveau du mécanisme de sonnerie 100, les axes de pivotement autour desquels pivotent la 
première levée d'entraînement 58 et la deuxième levée d'entraînement 56 forment par rapport à l'axe D un angle au 
centre AC, et le premier rochet des heures 13 comporte une denture 33 selon un premier pas angulaire P1 sur au moins 
un premier secteur angulaire centré sur l’axe D, le deuxième rochet des heures 15 comporte une denture 35 selon un 
deuxième pas angulaire P2 sur au moins un deuxième secteur angulaire centré sur l'axe D, et la denture 33 et la denture 
35 sont décalées angufairement d'un angle au centre par rapport à l’axe D qui est la somme de, d'une part la valeur de 
l'angle au centre АС, et d'autre part d'un décalage angulaire DA d'une valeur inférieure au plus petit des premier pas 
angulaire P1 et deuxième pas angulaire P2. 


[0061] L'invention concerne encore une pièce d’horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200 et 
au moins un tel mécanisme de sonnerie 100, le mouvement horloger 200 étant agencé pour commander le mécanisme 
de sonnerie 100. 


[0062] L'invention permet de créer des sonneries différenciées sans modification importante des mécanismes de sonnerie 
à répétition existants. 


[0063] Il est encore possible d'utiliser une pluralité de cames, ou des cames avec une pluralité de pistes. Notamment le 
couplage d’un poussoir de fuseau avec le déclenchement de sonnerie à la demande permet de sélectionner une came 
propre au fuseau concerné. La combinaison avec des marteaux et des timbres dédiés au second fuseau permet de 
différencier facilement quelle est l'heure affichée par la sonnerie. On peut naturellement coupler une telle application 
fuseau avec l'application AM-PM décrite ici, ou encore avec une application jour-nuit, ou autre, puisqu'il n'y a pas de 
limitation à l'emploi de l'invention. Par exemple on peut déclencher l'heure de lever du soleil dans l'hémisphére nord ou 
sud, en créant une application appropriée. 


[0064] Dans une variante de l'invention, pour reprendre l'exemple de l'application AM-PM décrite ici, on pet encore utiliser 
la came pour déclencher le débrayage de la levée 58. Dans ce cas, la sonnerie joue le matin sur un timbre, et l'aprés-midi 
sur un timbre différent. 


Revendications 


1. Etage (1) de bloc de sonnerie (2) pour un mécanisme de sonnerie à répétition (100), ledit bloc (2) étant du type 
comportant un plateau d'entrainement (3) à canon (4) monté pivotant autour d'un axe de pivotement (D), ledit plateau 
d'entrainement (3) étant porteur d'un cliquet (5) comportant un crochet (6) à bec (6A) rappelé vers ledit axe (D) par un 
ressort (7), ledit cliquet (5) étant mobile à rencontre dudit ressort (7) sous l'action d'une goupille (8) que comporte un 
rochet de détente (9) que comporte ledit bloc (2) et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande 
de sonnerie (10), ledit étage aval (1) comportant un rochet à canon (11) agencé pour étre monté pivotant sur un dit 
canon (4) autour dudit axe (D) et pour coopérer, au niveau d'une denture (12) qu'il comporte, avec un dit bec (6A) 
lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon (11), ledit rochet à canon (11) étant 
monté solidaire en pivotement autour dudit axe (D) avec un premier rochet des heures (13) agencé pour coopérer 
avec une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100), 
caractérisé en ce que ledit étage aval (1) comporte encore, agencé pour sa mobilité en pivotement autour dudit axe 
(D), au moins un deuxiéme rochet des heures (15) agencé pour coopérer avec une levée d'entrainement de marteau 
que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100). 


2. Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que au moins un dit deuxième 
rochet des heures (15) est monté solidaire en pivotement autour dudit axe (D) avec ledit premier rochet des heures 
(13). 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 
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Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit premier 
rochet des heures (13) comporte une denture (33) sur au moins un premier secteur angulaire centré sur ledit axe 
(D), en ce que ledit deuxieme rochet des heures (15) comporte une denture (35) sur au moins un deuxiéme secteur 
angulaire centré sur ledit axe (D), eten ce qu'au moins une partie dudit premier secteur angulaire, respectivement dudit 
deuxième secteur angulaire, est distincte dudit deuxième secteur angulaire, respectivement dudit premier secteur 
angulaire, de façon à permettre audit au moins un deuxième rochet des heures (15) de coopérer avec une deuxième 
levée d'entraînement (56) distincte d'une dite première levée d'entraînement (58) avec laquelle ledit premier rochet 
des heures (13) est agencé pour coopérer. 


Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit premier 
rochet des heures (13) comporte une denture (33) sur au moins un premier secteur angulaire centré sur ledit axe (D), 
à dents triangulaires dont un côté vise ledit axe de pivotement (D) selon un premier pas angulaire (P1). 


Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce ledit deuxième rochet 
des heures (15) comporte une denture (35) sur au moins un deuxième secteur angulaire centré sur ledit axe (D), à 
dents triangulaires dont un côté vise ledit axe de pivotement (D), selon un deuxième pas angulaire (P2). 


Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon les revendications 8, 4 et 5, caractérisé en ce que ladite denture (33) dudit 
premier rochet des heures (13) et ladite denture (35) dudit deuxième rochet des heures (15) sont décalées angulai- 
rement d'un angle au centre par rapport audit axe (D) qui est la somme de, d'une part la valeur de l'angle au centre 
(AC) formé par rapport audit axe (D) par des axes de pivotement autour desquels pivotent ladite première levée 
d'entraînement (58) avec laquelle est agencé pour coopérer ledit premier rochet des heures (13) et ladite deuxième 
levée d'entraînement (56) avec laquelle est agencé pour coopérer ledit deuxième rochet des heures (15), et d'autre 
part d'un décalage angulaire (DA) d'une valeur inférieure.au plus petit desdits premier pas angulaire (P1) et deuxième 
pas angulaire (P2). 


Etage (1) de bloc de sonnerie (2) selon les revendications 4 et 5, caractérisé en ce que ledit deuxième pas angulaire 
(P2) est égal audit premier pas angulaire (P1). 


Etage (1) de bloc de sonnerie (P2).selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte 
encore, monté solidaire en pivotement autour dudit axe (D) avec ledit premier rochet des heures (13), un pignon 
de crémaillère (14) agencé pour coopérer avec un râteau de crémaillère (115) que comporte un tel mécanisme de 
sonnerie à répétition (100). 


Bloc de sonnerie (2) pour un mécanisme de sonnerie à répétition (100), comportant un plateau dentrainement (3) à 
canon (4) monté pivotant autour d'un axe de pivotement (D), ledit plateau d'entraînement (3) étant porteur d'un cliquet 
(5) comportant un crochet (6) à bec (6A) rappelé vers ledit axe (D) par un ressort (7), ledit cliquet (5) étant mobile à 
rencontre dudit ressort (6) sous l'action d'une goupille (8) que comporte un rochet de détente (9) que comporte ledit 
bloc (2) et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie (10), caractérisé en ce que 
ledit bloc (2) comporte au moins un étage aval (1) selon l'une des revendications précédentes. 


Bloc de sonnerie (2) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit canon (16) dudit rochet à canon 
(11) comporte une portée cylindrique (17) agencée pour recevoir, mobile en pivotement, un pignon de piéce des 
quarts (19) que comporte ledit bloc (2) et qui est agencé pour coopérer avec une piéce des quarts d'un tel mécanisme 
de sonnerie (100) et porteur d'une goupille (21), et en ce que ledit canon (16) comporte des moyens d'entrainement en 
pivotement (18) d'un doigt (22) que comporte ledit bloc (2), ledit doigt (22) comportant une face d'appui (23) agencée 
pour coopérer avec ladite goupille (21), pour entrainer ledit bloc (1) en pivotement quand une telle piéce des quarts 
pivote dans un seul sens de pivotement apte à entrainer ledit doigt (22). 


Bloc de sonnerie (2) selon la revendication 9 ou 10, caractérisé en ce que ledit canon (4) dudit plateau d'entrainement 
(3) comporte des moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur (120) d'un 
mécanisme de sonnerie à répétition (100), et que ledit plateau d'entrainement (3) comporte une lumiére (3A) de 
passage de ladite goupille (8) dudit rochet de détente (9) pour la manoeuvre dudit crochet (6) sous l'action d'un tel 
mécanisme de commande de sonnerie (10) ou d'une bascule de déclenchement (105) ou d'un cliquet (109) d'une 
telle bascule (105) que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100). 


Mécanisme de sonnerie à répétition (100), comportant un arbre moteur (120) monté pivotant autour d'un axe de 
pivotement (D), et sur lequel est ajusté un bloc de sonnerie (2) selon une des revendications 9 à 11, pour la com- 
mande d'une premiére levée (58) et d'une deuxiéme levée (56) que comporte ledit mécanisme de sonnerie (10), 
pour l'actionnement d'au moins un marteau (108), caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme de commande 
de sonnerie (10) ou/et une bascule de déclenchement (105) ou/et un cliquet (109) d'une telle bascule (105), qui est 
agencé pour commander en pivotement ledit bloc de sonnerie (2). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'il comporte au moins un. 
premier marteau (108) agencé pour étre actionné par ladite premiére levée (58), et au moins un deuxiéme marteau 
(106) agencé pour étre actionné par ladite deuxiéme levée (56). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 12 ou 13, caractérisé en ce qu'il comporte une came (51) 
agencée pour donner audit mécanisme de sonnerie (100) une information différenciée entre une premiére période et 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 
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une deuxiéme période, pour commander, pendant ladite premiére période, respectivement ladite deuxiéme période, 
un seul desdits premier (13) ou deuxième (15) rochets des heures, et pour commander pendant ladite deuxième 
période, respectivement ladite première période, ou bien l’autre desdits premier (13) ou deuxième (15) rochets des 
heures, ou bien à la fois lesdits premier (13) et deuxième (15) rochets des heures. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite came (51) comporte 
au moins une première piste (52) correspondant à ladite première période et au moins une deuxième piste (53) 
correspondant à ladite deuxième période, parcourues successivement par un doigt (54A) que comporte un palpeur 
pivotant (54) comportant un bec (55) agencé pour coopérer avec un bec de levée (57) que comporte ladite deuxième 
levée (56) pour accrocher ledit bec de levée (57) de façon à la bloquer quand ledit doigt parcourt la piste correspondant 
à ladite première période, respectivement ladite deuxième période, et pour autoriser le passage dudit bec de levée 
(57) et le pivotement de ladite deuxième levée (56) quand ledit doigt parcourt la piste correspondant à ladite deuxième 
période, respectivement ladite première période. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite came (51) est une 
came de 24 heures, et que ladite première période correspond au matin, et ladite deuxième période correspond à 
l'après-midi, ou inversement. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 12 à 16, caractérisé en ce que ladite deuxième levée 
d'entraînement (56) est agencée pour l'entraînement dudit premier marteau (108) ou/et d’un deuxième marteau (106). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 12 à 17, caractérisé en ce que des axes de pivotement 
autour desquels pivotent ladite première levée d'entraînement (58) avec laquelle ledit premier rochet des heures 
(13) est agencé pour coopérer, et ladite deuxième levée d'entraînement (56) avec laquelle ledit deuxième rochet des 
heures (15) est agencé pour coopérer forment par rapport audit axe (D) un angle au centre (AC), et en ce que ledit 
premier rochet des heures (13) comporte une denture (33) selon un premier pas angulaire (P1) sur au moins un 
premier secteur angulaire centré sur ledit axe (D), en ce que ledit deuxième rochet des heures (15) comporte une 
denture (35) selon un deuxième pas angulaire (P2) sur au moins un deuxième secteur angulaire centré sur ledit axe 
(О), et en ce que ladite denture (33) et ladite denture (35) sont décalées angulairement d'un angle au centre par 
rapport audit axe (D) qui est la somme de, d'une part la valeur dudit angle au centre (AC), et d'autre part d'un décalage 
angulaire (DA) d'une valeur inférieure au plus petit desdits premier pas angulaire (P1) et deuxiéme pas angulaire (P2). 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant au moins un mouvement horloger (200) et au moins un mécanisme de sonnerie 
(100) selon l'une des revendications 12 à 18, ledit mouvement horloger (200) étant agencé pour commander ledit 
mécanisme de sonnerie (100). 
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Fig. 23 


Fig. 24 
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Fig. 22 


Fig. 21 
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(54) Mobile de délai et mécanisme limiteur de durée pour mécanisme horloger. 


(57) L'invention a pour objet un mobile de délai (130) pour mé- 
canisme horloger en particulier du type comportant des méca- 
nismes de sonnerie, notamment à répétition, pour limiter la du- 
rée d'exécution d'une fonction aprés son déclenchement, agen- 
cé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le 
défaut de mouvement initie le déclenchement de ladite fonction, 
et encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 
de ladite fonction. 

| comporte un crochet de délai agencé pour être manœuvré 
par lesdits moyens d'embrayage pour sa mise en coopération 
avec un rochet (133) ou bien pour son dégagement dudit rochet 
(133), ledit rochet (133) étant monté pivotant sur un axe coaxia- 
lement avec une roue de délai (132) vers laquelle il est rappelé 
en pivotement par des moyens de rappel élastique (135), ladite 
roue de délai (132) étant agencée pour coopérer, directement 
ou indirectement, avec ledit élément de déclenchement. 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mobile de délai pour mécanisme horloger, pour limiter la durée d'exécution d'une fonction 
aprés son déclenchement, agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie 
le déclenchement de ladite fonction, et encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage de ladite fonction. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée comportant un tel mobile de délai. 


[0003] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire comportant un tel méca- 
nisme limiteur de durée. 


[0004] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie a répétition, comportant un arbre moteur sur lequel est 
ajusté un bloc de sonnerie, pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour 
l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie qui est agencé 
pour commander en pivotement ledit bloc de sonnerie. 


[0005] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un. préréglage, ou/et à la 
réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins 
un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes commandé par des moyens de commande 
de sonnerie principale agencés pour déclencher une sonnerie principale à des instants programmés par ledit mouvement 
horloger, ou à la demande. 


[0006] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des piéces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


Arrière-plan de l'invention 


[0007] Les mécanismes de sonnerie à répétition sont des piéces d'exception, par le grand nombre de leurs composants et 
par les soins et la durée des travaux de fabrication et d'assemblage. Les complications de sonnerie sont connues depuis 
au moins le XVIIIème siècle, mais n'ont fait l'objet que d'un nombre limité de publications entre 1763 et le milieu du XXème 
siécle. L'ouvrage de référence bien connu du praticien des complications, en particulier des grandes sonneries et des 
répétitions, auquel on se référera pour ne pas surcharger l'exposé de l'invention, est le traité «Les montres compliquées» 
rédigé par François Lecoultre et édité aux Editions horlogères à Bienne. 


[0008] Souvent, l'encombrement à l'intérieur des piéces d'horlogerie compliquées, en particulier des montres, est tel qu'il 
n'est pas possible de dupliquer certaines fonctions, en particulier les fonctions sonores, à l'intérieur du boitier, et il est 
alors nécessaire d'effectuer un choix parmi les complications sonores ou/et musicales. 


[0009] Tout particulièrement, la fonction de réveil est une complication séparée des complications de grande sonnerie 
ou répétition minutes. 


Résumé de l'invention 


[0010] L'invention se propose de développer un mécanisme simple pour limiter la durée d'une fonction, notamment d'une 
fonction d'émission sonore telle que sonnerie ou réveil. 


[0011] A cet effet, l'invention concerne un mobile de délai pour mécanisme horloger, pour limiter la durée d'exécution 
d'une fonction aprés son déclenchement, agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de 
mouvement initie le déclenchement de ladite fonction, et encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 
de ladite fonction, caractérisé en ce qu'il comporte un crochet de délai agencé pour étre manoeuvré par lesdits moyens 
d'embrayage pour sa mise en coopération avec un rochet ou bien pour son dégagement dudit rochet, ledit rochet étant 
monté pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai vers laquelle il est rappelé en pivotement par des moyens 
de rappel élastique, ladite roue de délai étant agencée pour coopérer, directement ou indirectement, avec ledit élément 
de déclenchement. 


[0012] Selon une caractéristique de l'invention, ledit rochet comporte des moyens de butée agencés pour coopérer, dans 
une position de désarmement dudit mobile de délai, en appui sur des moyens de butée complémentaire solidaires de 
ladite roue de délai, lesdits moyens de butée et lesdits moyens de butée complémentaire étant éloignés l'un de l'autre 
sous l'effet du mouvement dudit élément de déclenchement entrainant ladite roue de délai en armant lesdits moyens de 
rappel élastique quand ledit rochet est immobilisé en pivotement par ledit crochet de délai. 


[0013] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée comportant un tel mobile de délai, caractérisé en ce 
que ledit mécanisme limiteur de durée comporte ledit élément de déclenchement constitué par une roue de déclenche- 
ment d'un mobile de déclenchement ou d'un bloc de sonnerie, ladite roue de déclenchement comportant une goupille 
paralléle à son axe, ledit mobile de déclenchement ou bloc de sonnerie comportant des moyens de verrouillage sur les- 
quels s'exercent, de façon antagoniste, les efforts exercés d'une part par ladite goupille de ladite roue de déclenchement 
qui engréne avec ladite roue de délai, et d'autre part par un ressort, et encore caractérisé en ce que, dans une premiére 
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course de pivotement de ladite roue de délai par rapport audit rochet de délai l'effort de rappel exercé par lesdits moyens 
de rappel élastique par l'intermédiaire de ladite goupille sur lesdits moyens de verrouillage est inférieur à l'effort exercé 
sur lesdits moyens de verrouillage par ledit ressort pour autoriser le déroulement de ladite fonction sous l'entrainement 
d'un rochet à canon relié à des moyens moteurs, tandis que, dans une deuxiéme course de pivotement de ladite roue de 
délai par rapport audit rochet de délai l'effort de rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique par l'intermédiaire de 
ladite goupille sur lesdits moyens de verrouillage est supérieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage par ledit 
ressort et autorise un mouvement de ladite goupille pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet sur ledit rochet 
à canon pour stopper l'exécution de ladite fonction. 


[0014] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement d'un signal sonore comportant un tel mécanisme 
limiteur de durée, caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme d'embrayage comportant une tringlerie de commande qui 
comporte au moins un deuxième isolateur pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, ledit crochet de délai. 


[0015] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un arbre moteur sur lequel est 
ajusté un bloc de sonnerie, pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour 
l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie qui est agencé 
pour commander en pivotement ledit bloc de sonnerie, caractérisé en ce qu'il comporte un tel mécanisme de déclenche- 
ment d'un signal sonore qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée. 


[0016] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la 
réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins 
un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes d'émission sonore ou musicale commandé 
par des moyens de commande de sonnerie agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés ou à la 
demande, caractérisée en ce qu'elle comporte un tel mécanisme de déclenchement d'un signal sonore, qui lui est intégré, 
ou/et un tel mécanisme limiteur de durée. 


[0017] Selon une caractéristique de l'invention, ledit au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire est 
un mécanisme de commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, 
et ladite piéce d'horlogerie comporte un tel mécanisme de déclenchement d'un signal sonore. 


[0018] Selon une caractéristique de l'invention, ladite piéce d'horlogerie est une montre-bracelet ou une montre de gous- 
set. 


Description sommaire des dessins 


[0019] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront mieux à la lecture de la description détaillée qui 
va suivre, en référence aux dessins annexés où: 


- la fig. 1 représente, de facon schématisée et sous forme d'un schéma-bloc, une piéce d'horlogerie, compor- 
tant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie, un mécanisme de commande de réveil, et 
un mécanisme de commande de sonnerie, selon l'invention: 


- la fig. 2 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan en vue de dessous, une partie d'une piéce 
d'horlogerie, comportant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie à répétition, un méca- 
nisme de réveil, et un bloc de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 3 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan, le mécanisme de la fig. 2, en vue de dessus; 


- la fig. 4 représente, de facon schématisée et partielle, le mécanisme de sonnerie à répétition de la piéce 
d'horlogerie des fig. 2 et 3, comportant un bloc de sonnerie, selon l'invention, et illustrant le méca- 
nisme des ráteaux commandant les sonneries; 


- les fig. 5 à 19 représentent, de facon schématisée, partielle, et en perspective, des détails de la pièce d'horlogerie 


des fig. 2 et 3: 
- la fig. 5 illustre une commande de répétition minutes intégrée dans la piéce d'horlogerie; 
- la fig. 6 représente un sélecteur de mode de sonnerie, sous forme d'une roue à colonnes, et sa liaison avec 


une grande commande que comporte l'invention pour faire effectuer la sonnerie du réveil par le mé- 
canisme de sonnerie; 


- la fig. 7 représente un sélecteur commandé indirectement par cette grande commande, en position à proxi- 
mité de cliquets que comporte une bascule de déclenchement, pour commander l'exécution, ou bien 
d'une sonnerie, ou bien du réveil, selon la consigne donnée à la grande commande; 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
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- la fig. 


- la fig. 
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montre un détail de la grande commande et de ses liaisons avec des organes de manœuvre que 
sont un crochet de délai, un premier isolateur, et un deuxième isolateur, commandant ou interdisant 
les mouvements de sélection de mode, des râteaux, ou gérant la durée de la sonnerie; 


illustre plus précisément l'interface entre le crochet de délai de la fig. 8 avec, d'une part un mobile 
de délai propre à l'invention, et, d'autre part, un levier d'arrét manuel de réveil; 


illustre les liaisons du deuxiéme isolateur de la fig. 8 avec, d'une part le crochet de délai, et d'autre 
part une bascule de sélecteur; 


représente la coopération du crochet de délai avec un rochet que comporte le mobile de délai de la 
figure 9; 


représente un poussoir d'arrét manuel du réveil et son lien avec le crochet de délai, et illustre le po- 
sitionnement de la bascule de sélecteur entre le deuxiéme isolateur porté par la grande commande, 
et le sélecteur de la fig. 7, que commande cette bascule de sélecteur; 


représente la bascule de sélecteur, entre la grande commande et le sélecteur, ce dernier disposé 
face aux cliquets de la bascule de déclenchement, devant le bloc de sonnerie; 


représente un mobile d'embrayage commandé par ta grande commande, à proximité du bloc de 
sonnerie, avec lequel, dans une position d'engrénement, il peut commander l'actionnement d'au 
moins une levée de marteau pour la sonnerie du réveil; 


représente, de facon similaire à la fig. 14, mais vu de l'autre cóté du mécanisme, le mobile 
d'embrayage de la fig. 14 et son environnement à proximité d'une extrémité de la grande com- 
mande; 


représente une autre vue encore de ce mobile d'embrayage, devant le bloc de sonnerie représen- 
té en prise, au niveau d'une roue de déclenchement de réveil qu'il comporte, avec une roue de délai 
que comporte un mobile de délai ayant pour fonction de limiter la durée de la sonnerie du réveil; 


représente la bascule de déclenchement de la fig. 7, munie de ses deux cliquets pour la commande 
de déclenchement, respectivement, de la sonnerie ou du réveil, et d'un bras visible sur la fig. 3 pour 
la coopération avec une came d'armement pour commander l'armement de cette bascule de déclen- 
chement; 


représente la grande commande, sur laquelle est fixée le deuxième isolateur, avec ses organes de 
guidage pour la manoeuvre du premier isolateur et du crochet de délai; 


représente, sous les piéces des minutes et des quarts de la piéce d'horlogerie, le bloc de sonnerie, 
le mobile de délai, le mobile d'embrayage, et les mobiles portés par la grande commande; 


représente, de facon schématisée, en perspective et en éclaté, un bloc de sonnerie que comporte 
l'invention; 


est constituée de trois fig. 21A, 21B, 21C, qui représentent, de facon schématisée et en vue en plan, 
trois étapes de fonctionnement successives d'un mécanisme anti-snoc que comporte l'invention, 
pour la protection des mécanismes de sonnerie contre des commandes intempestives de la part de 
l'utilisateur; 


représente, de facon schématisée, en perspective et partielle, un mécanisme de déclenchement de 
sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, comportant des organes commande mo- 
biles actionnés par une grande commande non représentée sur cette vue, un mobile d'embrayage, 
un mobile de délai, le bloc de sonnerie propre à l'invention, et un marteau pour jouer la sonnerie du 
réveil; 

représente, de facon schématisée et en perspective, un mécanisme d'isolement que comporte 


l'invention; 


représente, de facon schématisée et en perspective, en éclaté, un mobile de délai que comporte 
l'invention; 


représente, de facon schématisée, et en perspective, un détail du mécanisme de déclenchement de 
sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, et la coopération d'un ensemble isolateur, 
qu'il comporte, avec une piéce des quarts du mécanisme de sonnerie, 
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- la fig. 26 est un contre-champ de la fig. 25; 

- la fig. 27 représente, de facon schématisée, partielle, assemblé et en perspective, le bloc de sonnerie de la 
fig. 20; 

- la fig. 28 représente, de facon schématisée et en perspective, un sous-ensemble de plateau d'entraînement 


équipé que comporte ce bloc de sonnerie; 


- la fig. 29 représente, de façon schématisée et en vue en plan de dessus, le sous-ensemble de plateau 
d'entraînement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 30 représente, de façon schématisée, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équipé dans la 
coupe AA de la fig. 29; 


- la fig. 31 représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équipé 
dans la coupe BB de la fig. 29; 


- la fig. 32 représente, de facon schematisee et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entraînement équipé 
dans la coupe CC de la fig. 29; 


- la fig. 33 représente, de façon analogue à la fig. 29, un détail d'une autre position d'un taquet de verrouillage 
que comporte le mécanisme selon l'invention; 


- la fig. 34 représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessous, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 35 représente, de facon schématisée et en perspective, un plateau d'entrainement que comporte ce 
sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 36 représente, de facon schématisée et en perspective, un rochet de détente que comporte ce sous- 
ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 37 représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessus, le principe de la coopération entre 
un crochet de cliquet que comporte le sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 
28, avec un rochet à canon que comporte le bloc de sonnerie et visible sur la fig. 27. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0020] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


[0021] L'invention concerne des complications nouvelles apportées au mécanisme de sonnerie. 


[0022] En particulier, l'invention concerne l'adaptation d'une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mécanisme de son- 
nerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, pour utiliser tout ou partie de ce mécanisme dit de sonnerie 
principale, en tant qu'affichage sonore d'une autre fonction, dite sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale, 
et notamment d'un mécanisme de réveil. La piéce 1000 représentée sur les figures est une montre-bracelet, qui incorpore 
différentes complications objets de la présente invention. 


[0023] Par le vocable général sonnerie, on entend ci-aprés toute émission sonore ou musicale, et en particulier une 
émission sonore réalisée par la percussion d'un marteau sur un timbre, ou similaire, selon les mécanismes connus de 
piéces d'horlogerie à sonnerie ou de boites à musique. 


[0024] La fig. 1 illustre la constitution d'une piéce d'horlogerie 1000 compliquée, notamment une montre. Cette piéce 1000 
comporte classiquement au moins un mouvement horloger 200, et, d'une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400 pour déclencher une sonnerie dite secondaire, par exemple une sonnerie de réveil, à un instant 
particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un para- 
métre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 
commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10. Ceux-ci sont interfaces avec le mouvement horloger 
200, et agencés pour déclencher une sonnerie principale à des instants programmés par le mouvement horloger 200, ou 
à la demande, en particulier dans le cas d'une répétition minutes, tel l'exemple illustré par les figures. Ce mécanisme 100 
est de préférence un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0025] Selon le cas, le mouvement horloger 200 ou le mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs 120 
pour l'entrainement d'un mécanisme sonore. 


[0026] La piéce d'horlogerie 1000 comporte, dans une réalisation préférentielle de l'invention, illustrée par les figures, 
un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui peut consister en un mécanisme de réveil 300, et qui 
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comporte avantageusement des moyens de sélection de mode 500 et des moyens d'embrayage 600. Néanmoins, le re- 
groupement des blocs fonctionnels sur la fig. 1 est indicatif: les uns ou les autres peuvent faire partie d'un autre mécanisme 
de la pièce d'horlogerie 1000, par exemple les moyens de sélection 500 peuvent être intégrés aux moyens de commande 
de sonnerie principale 10, ou encore au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0027] Ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 permet d'utiliser tout ou partie d'un mécanisme de 
sonnerie principale 100 pour jouer une sonnerie commandée par un mécanisme de commande de sonnerie secondaire, 
par l'intermédiaire de moyens d'embrayage 600, et d'une tringlerie de commande 700 dans l'exemple de réalisation, 
laquelle est avantageusement couplée avec des moyens d'isolement 800 participant à la sécurité de fonctionnement de 
l'ensemble, en n'autorisant qu'une seule commande à la fois vers les mécanismes d'émission sonore proprement dits. 
Ceux-ci comportent dans tous les cas un bloc de sonnerie 2 intégré dans le mécanisme de sonnerie principale 100 ou 
interface avec lui. Dans une variante avantageuse, un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 intégre un 
mobile d'embrayage 150, interface avec ce bloc de sonnerie 2. Dans une autre variante permettant de limiter la durée 
d'une sonnerie, un mécanisme limiteur de durée 330 intégre un bloc de délai 130 également interface avec le bloc de 
sonnerie 2. Un autre mécanisme optionnel de sécurité est un mécanisme anti-snoc 900 qui prévient toute manoeuvre 
intempestive de lancement d'une répétition minutes, et qui peut étre agencé entre le mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 et les moyens de commande de sonnerie principale 10, ou encore étre intégré à ces derniers, ou 
au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0028] Le mécanisme de commande sonore 400 peut ainsi étre déclenché par l'atteinte d'une valeur préréglée, soit une 
valeur de temps dans le cas d'un réveil, soit la valeur d'une grandeur physique mesurée par un capteur comme la pression 
dans le cas d'un mécanisme de mise à feu d'une mine ou d'une torpille, ou encore comme un seuil de radioactivité, de 
température, ou autre, pour des personnels ayant à circuler dans des zones dangereuses, et il peut étre déclenché par la 
réception, au niveau d'un récepteur installé dans la piéce d'horlogerie, d'un signal externe nécessitant un avertissement 
de l'utilisateur de la piéce d'horlogerie, comme un signal d'appel téléphonique ou similaire, ces applications étant citées 
à titre d'exemple et nullement limitatives. 


[0029] Les fig. 2 et 3 illustrent la coopération, sur une piéce d'horlogerie compliquée 1000, d'un mécanisme de sonnerie 
à répétition 100, avec les complications qui lui sont propres, et d'un mécanisme de sonnerie secondaire, en particulier 
constitué par un mécanisme de réveil 300. Les fonctions particulières seront détaillées plus loin dans la description. 


[0030] Le mécanisme de sonnerie 100 présenté ici est de type à déclenchement instantané, et reprend, tel que visible sur 
les fig. 2 et 3, les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 798 611 du même déposant, dont le contenu 
est incorporé par référence. En particulier, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un bloc de sonnerie 2, qui va étre 
exposé en détail dans la suite de la description, et qui est adapté pour les fonctionnalités nouvelles de l'invention. 


[0031] Le mouvement horloger 200 comporte un rouage de minuterie, non représenté sur les figures, qui entraine une 
came de déclenchement 530 visible sur la fig. 2 sous la forme d'une étoile de quatre. Quand la sonnerie est déclenchée, 
le bloc de sonnerie 2 entraine un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, tous deux visibles sur la fig. 3. 


[0032] En fonctionnement automatique, la came de déclenchement 530 provoque le pivotement d'une bascule de déclen- 
chement 105, vers un rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, qui sera détaillé plus loin. La bascule de 
déclenchement 105 comporte un premier cliquet 109, qui entraine le rochet de détente 9 en pivotement, pour libérer le 
rouage du bloc de sonnerie 2. 


[0033] En fonctionnement manuel, un organe de commande manuelle, tel que le poussoir de répétition minutes, lié à 
la premiére bascule 535, décrit ci-dessus, selon les enseignements de la demande de brevet EP 1798 611 du méme 
déposant incorporée ici par référence, actionne mécaniquement la bascule de déclenchement 105. La came d'armement 
440 coopère quant à elle avec un bras 441 que comporte la bascule de déclenchement 105, visible sur les fig. 3 et 17, pour 
commander l'armement de celle-ci à rencontre d'un ressort de rappel. Cette came d'armement 440 comporte une marche, 
qui permet de laisser retomber la bascule de déclenchement 105 lors du déclenchement. Le plateau 525 comporte un 
crochet pivotant 528, qui, en position accrochée, à une de ses extrémités, lie le plateau 525 avec un rochet d'une roue de 
renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Une extrémité opposée de ce crochet 528, visible sur la fig. 2, 
coopére avec un dispositif de verrouillage comportant un bras de commande avec crochet de verrouillage 529 et, dans 
une variante préférée et illustrée ici, urie bascule de décrochement 531. Selon sa position, le crochet de verrouillage 529 
bloque ou libére la came d'armement 440, il autorise donc l'arrét ou le déclenchement de toutes les sonneries selon sa 
position. Ce crochet de verrouillage 529 coopére avec un levier de commande manuelle pour le déclenchement manuel 
de la sonnerie. 


[0034] La bascule de décrochement 531 est montée pivotante sur ce levier de commande manuelle, rappelée par un 
ressort, et coopére par une extrémité avec la came de déclenchement 530, et, par un doigt, avec une goupille portée 
par le bras de commande avec crochet de verrouillage 529, et elle permet de provoquer le pivotement du crochet de 
verrouillage 529 en position déverrouillée quand la bascule de décrochement 531 est elle-méme reláchée par la came 
de déclenchement 530. 


[0035] L'invention concerne un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une telle piéce d'horlogerie 
1000. 
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[0036] Selon l'invention, ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte un mécanisme 
d'embrayage 600 agencé pour, à cet instant particulier de déclenchement du mécanisme de commande de sonnerie se- 
condaire 400, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie prin- 
cipale 10, et pour déclencher un signal sonore de sonnerie secondaire par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de 
grande sonnerie ou de répétition minutes 100, ou du moins d'une partie de ce mécanisme. Le mécanisme 1 est encore 
agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 et aprés 
l'exécution du signal sonore lié à cet instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400, autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par embrayage des moyens de commande de sonnerie princi- 
pale 10, et déclencher un signal sonore de sonnerie principale par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0037] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 selon l'invention est notamment applicable à une piéce 
d'horlogerie 1000 qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux 
et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur les moyens de commande de sonnerie principale 10. 


[0038] Selon l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte alors des moyens de com- 
paraison des niveaux de priorité des mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 
800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de sonnerie secon- 
daire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, et autoriser son fonctionnement si aucun un signal so- 
nore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours 
d'exécution, auquel cas ledit mécanisme d'isolement 800 interdit le fonctionnement de tout autre mécanisme de commande 
de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0039] L'application de l'invention est plus précisément décrite pour un cas particulier, illustré par les figures, non limitatif, 
oü au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 est un mécanisme de commande de réveil 400 
qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, non détaillés ici. Dans ce cas le 
mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 est un mécanisme de réveil 300 commandé par un mécanisme 
de commande de réveil 400. 


[0040] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, ou bien la piéce d'horlogerie 1000, comporte, de 
préférence et notamment dans la version illustrée par les figures, des moyens de sélection de mode 500. 


[0041] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour différencier, et sélectionner, au niveau de la piéce 
d'horlogerie 1000, au moins, d'une part un mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, activant alors le mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400, notamment constitué par un mécanisme de commande de réveil, et d'autre 
part un ou plusieurs modes de sonnerie principale, associés ou non à un mode silence, en activant le mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10 qui agit sur un bloc de sonnerie 2. 


[0042] Par exemple, les moyens de sélection de mode 500 peuvent permettre, sur une piéce d'horlogerie 1000 munie des 
complications adéquates, de sélectionner différents modes: réveil, grande sonnerie, sonnerie, petite sonnerie, répétition 
minute, silence, cette énumération n'étant nullement limitative. 


[0043] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour, quand le mode de sonnerie secondaire, notamment 
de sonnerie de réveil, est sélectionné, armer le mécanisme d'embrayage 600 pour le débrayage de la sonnerie principale 
et l'embrayage d'un mécanisme de sonnerie secondaire, notamment de réveil 300, commandé par le mécanisme de 
commande de réveil 400, pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil par un bloc de sonnerie 2 que comporte 
le mécanisme de grande sonnerie 100. Ce mécanisme d'embrayage 600 est encore agencé pour, en cas de sélection du 
mode sonnerie principale, débrayer le mécanisme de sonnerie secondaire ou du réveil par la grande sonnerie, et pour, 
ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou du réveil, ou bien effectuer cette sonnerie secondaire ou du réveil 
par un autre mécanisme que la grande sonnerie. 


[0044] L'accumulation d'énergie, pour le fonctionnement du mouvement horloger 200, et des mécanismes de commande, 
de réveil, et de sonnerie, n'est pas détaillée ici, ni en termes de rechargement, ni en termes de stockage. Les moyens 
de stockage d'énergie peuvent étre uniques, par exemple sous la forme d'un barillet fortement dimensionné assurant à la 
fois une réserve de marche convenable du mouvement horloger 200 et une réserve de marche pour le déroulement d'un 
certain nombre de sonneries et de sonneries de réveil, tel que connu du document EP 1 845 425 du méme déposant, 
dont le contenu est incorporé ici par référence. Les moyens de stockage d'énergie peuvent aussi étre différenciés, par 
l'utilisation de barillets, ou similaires, affectés à chacune des fonctions. 


[0045] L'interface entre l'utilisateur et la piéce d'horlogerie 1000, pour la sélection et la commande des fonctions de 
sonnerie et de réveil, est, dans l'exemple non limitatif illustré par les figures et qui concerne une piéce d'horlogerie à 
répétition minutes et à grande sonnerie, constitué de trois commandes. 


[0046] Ces trois commandes s'ajoutent à la commande propre à la mise à l'heure du réveil, qui n'est pas détaillée ici, et qui 
peut avantageusement reprendre les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 921 519 du méme dépo- 
sant, dont le contenu est incorporé ici par référence. Dans une réalisation préférée, non détaillée ici, la piece d'horlogerie 
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1000 comporte un poussoir permettant d'effectuer la mise à l'heure du mouvement, ou la mise à l'heure du réveil, l'action 
sur ce poussoir mettant en route un embrayage sélectionnant l’une ou l’autre minuterie. 


[0047] Le fonctionnement en mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, utilise un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire, notamment de réveil, 400 agencé pour déclencher un signal sonore, à un instant programmé, par 
l'action d'un mécanisme d'embrayage 600 que comporte le mécanisme de réveil 300. 


[0048] De façon avantageuse, en raison de sa simplicité, le mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de 
commande 700, comportant une grande commande 401, agencée pour piloter un mobile d'embrayage 150 pour l'exécution 
de la sonnerie de secondaire ou de réveil à partir d’un bloc de sonnerie 2 que comporte le mécanisme de grande sonnerie 
100, et pour piloter un mobile de délai 130 pour définir la durée de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0049] Selon l'invention, le mécanisme de commande de réveil 400 comporte un mécanisme d'embrayage 600 agencé 
pour, en cas de sélection du mode de sonnerie secondaire ou de réveil, effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil par la 
grande sonnerie de la pièce dhorlogerie 1000. Ce mécanisme d'embrayage 600 permet, à l'inverse, en cas de sélection 
du mode sonnerie principale, de débrayer ce mécanisme de sonnerie de sonnerie secondaire ou de du réveil par la grande 
sonnerie, et, ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil, ou bien d'effectuer la sonnerie secondaire 
ou de réveil par un autre mécanisme que la grande sonnerie, dévolu à l'affichage de la sonnerie secondaire ou de réveil, si 
la piéce d'horlogerie posséde un tel mécanisme, par exemple un vibreur. Dans le mode de réalisation préféré, illustré par 
les figures, ce mécanisme d'embrayage 600, commandé par la grande commande 401, comporte un mobile d'embrayage 
150, qui est représenté aux fig. 14 à 16. 


[0050] Les fig. 2, 3, 4 et 19 présentent, de facon partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition 100 selon l'invention, 
les constituants classiques d'une grande sonnerie ou d'une sonnerie à répétition, notamment à répétition minute, ne sont 
pas tous représentés, l'homme du métier pourra se référer à l'ouvrage «Les montres compliquées» cité plus haut pour 
retrouver les combinaisons usuelles. 


[0051] Les organes de prise d'information de la sonnerie sont classiquement des limacons des heures 101, des quarts 
102, des minutes 103 avec la surprise 103A, visibles sur la fig. 4. Une bascule de déclenchement 105, illustrée en détail à 
la fig. 17, est commandée par un mécanisme de commande, tel qu'une came de déclenchement ou similaire, cette bascule 
105 est rappelée par un ressort 107, et elle comporte un deuxième premier cliquet 109. Ce deuxième premier cliquet 109 
est destiné à coopérer avec le rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui sera présenté plus loin. 


[0052] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 comporte des piéces des minutes 110 et des quarts 111, ainsi que, 
pour la sonnerie des heures, une premiére levée 58 d'entrainement d'un premier marteau 108 sur un timbre 117; dans 
une variante particulière, une deuxième levée entraîne un deuxième marteau 106. Pour fa sonnerie des minutes une autre 
levée 112 entraine un petit marteau 113. Un ráteau de crémaillére 115 est utilisé pour l'armement de la sonnerie, il est 
destiné à coopérer avec un pignon à crémaillére 14 que comporte le bloc de sonnerie 2. Un crochet des minutes 116 peut 
étre fixé sur la piéce des quarts 111, pour limiter la sonnerie en fonction du nombre de minutes et de quarts à sonner, 
pour éviter au mécanisme de tourner à vide entre quarts et minutes, la piéce des minutes 110 s'arréte alors toujours sur 
la méme position de repos. 


[0053] Un mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs, qui peuvent étre, ou non, différenciés de ceux du 
mouvement horloger 200 proprement dit. Ces moyens moteurs ne sont pas détaillés ici, ils peuvent prendre la forme d'un 
barillet, d'un ressort, ou similaire, en général alimentés par une action de l'utilisateur sur un poussoir de crémaillére ou 
similaire. Ces moyens moteurs procurent l'énergie nécessaire à l'exécution de la ou des sonneries. Ils ne sont représentés 
ici que par un arbre moteur 120, transmettant l'énergie aux mobiles de génération du son des sonneries. Cet arbre moteur 
120 permet de mettre en mouvement un bloc de sonnerie 2, qui communique directement l'énergie à une ou plusieurs 
levées pivotantes de marteau, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, pour commander, à l'instant adéquat, la 
percussion d'un ou plusieurs marteaux sur des timbres, gongs, cloches, ou similaires. 


[0054] Comme il sera détaillé plus loin, dans une réalisation préférée illustrée par les figures, le mécanisme de déclen- 
chement de sonnerie secondaire 1 comporte une bascule de déclenchement spéciale 105, propre à l'invention, dont la 
course de pivotement est déclenchée, en mode automatique de sonnerie vers un rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 
2 par une came de déclenchement 530 entrainée par un rouage de minuterie du mouvement horloger 200, ou bien en 
sonnerie à la demande vers le rochet 9 par une tringlerie de répétition minute actionnée par un poussoir 535 manoeuvré 
par l'utilisateur. La coopération de cette bascule de déclenchement 105 avec ce rochet de détente 9 se fait alors par un 
premier cliquet 109 que comporte la bascule de déclenchement 105. Ce premier cliquet 109 est rappelé par un premier 
ressort 109 A et a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
principales sélectionnées par les moyens de sélection de mode 500. 


[0055] Selon l'invention, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte encore un deuxiéme 
cliquet 209 rappelé par un deuxième ressort 209 A et situé dans un plan parallèle à celui du premier cliquet 109 et distinct 
du plan de celui-ci, et qui a pour fonction de coopérer avec une denture d'une roue de déclenchement 118 de sonnerie 
secondaire, notamment de réveil, ajoutée au bloc de sonnerie 2 pour l'actionnement de la sonnerie du réveil. La sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxieme cliquet 209 est réalisée par un levier sélecteur 233 étage et articulé avec la 
tringlerie de commande 700, elle-méme commandée en déplacement par les moyens de sélection de mode 500. 
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[0056] En effet, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte, á une de ses extrémités, deux 
cliquets 109 et 209, dans deux plans paralléles et voisins, chacun rappelé par un ressort, respectivement 109 A, 209 A. Le 
premier cliquet 109 a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
de sonnerie principale sélectionnées par la roue a colonnes 500, alors que le deuxiéme cliquet 209 a pour fonction de 
coopérer avec la denture de fa roue de déclenchement 118 pour l’actionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil. 
Le levier sélecteur 233 est étage, et a donc pour fonction de choisir le cliquet adéquat selon le mode de sonnerie choisi, 
et notamment le levier sélecteur 233 permet, quand c’est nécessaire, de dégager le bec du deuxième cliquet 209 de la 
denture de la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0057] Ainsi, lors de son pivotement, la bascule 105 vient déclencher, avec l’un de ses cliquets 109 ou 209, sélectionné 
par un mécanisme de sélection comportant une bascule de sélecteur 415 et un levier sélecteur 233, respectivement le 
rochet de détente 9 ou la roue de déclenchement 118, te! que visible sur les fig. 7 et 13. 


[0058] Pour ce faire, la grande commande 401 comporte un petit bras 411, qui est saillant latéralement, par rapport à la 
tringle de la grande commande 401. Ce petit bras 411 a pour fonction d’entraîner une goupille 415 À montée à une extrémité 
d’une bascule de sélecteur 415, laquelle est montée pivotante en son milieu par rapport à la platine du mécanisme, tel 
que visible sur les fig. 10 à 12. Tel que visible sur la fig. 13, l’autre extrémité de la bascule de sélecteur 415 comporte 
une goupille 415 B, pour son articulation avec le levier sélecteur 233, lequel est monté pivotant par rapport à une platine 
ou un pont de la pièce d'horlogerie. 


[0059] La roue de déclenchement de réveil 118 est indépendante du rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 2, et jux- 
taposée avec lui, chacun d'entre eux étant à méme d'agir par une goupille que comporte chacun d'eux, mais jamais en 
méme temps, sur un crochet 5 entraineur d'un rochet à canon 11, que comporte classiquement le bloc de sonnerie 2. 
Ce rochet à canon 11 est lui-méme solidaire d'au moins un rochet 13 coopérant avec au moins une levée 58 de marteau 
pour l'exécution d'une sonnerie. 


[0060] Les moyens de sélection de mode 500 ou une roue à colonnes que comportent ces derniers, ou qui les consti- 
tue, commandent le pivotement sur un pont d'un crochet 507. Une premiére extrémité du crochet 507 coopére avec un 
rochet 505 solidaire des moyens de sélection de mode 500, et une deuxiéme extrémité du crochet 507 est agencée pour 
entrainer la tringlerie de commande 700, au niveau de la grande commande 401 agencée pour entrainer, directement, ou 
indirectement par l'intermédiaire de la bascule de sélecteur 415 pivotante, le levier sélecteur 233 qui effectue la sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxiéme cliquet 209. 


[0061] Les trois commandes de pilotage de la sonnerie principale et de la sonnerie secondaire, notamment du réveil, sont: 
- un doigt de commande 501 de sélection d'un mode sur un sélecteur de sonnerie 500 constituant les moyens de sélection 
de mode 500, lequel comporte ici une roue à colonnes, visible sur la fig. 6; 

- un poussoir de déclenchement de la répétition minutes, non directement représenté ici, rappelé en position de repos par 
un ressort 534, et commandant directement une premiére bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir 211 d'arrét manuel de la sonnerie secondaire, ou du réveil, relié par un ressort 212 à un levier 210 d'arrét 
manuel de sonnerie secondaire ou du réveil, exposé plus loin, et visible sur les fig. 2 et 3. Ce poussoir 211 permet d'arréter 
la sonnerie secondaire ou de réveil avant la fin du cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0062] L'utilisateur sélectionne, au niveau du doigt de commande 501, le mode de fonctionnement désiré du mécanisme 
de sonnerie. S'il sélectionne la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, le poussoir 211 est rendu opérant, sinon il 
est débrayé. La sélection effectuée au niveau de la roue à colonnes 500 est exclusive d'un mode unique, ou bien sonnerie 
secondaire ou de réveil, ou bien un des modes de sonnerie principale pour lesquels le mécanisme de sonnerie 100 est 
concu, dont le mode silence. Au mode silence prés, la répétition minutes peut étre jouée en principe à tout instant, mais une 
sécurité empéche le lancement de la répétition minutes quand une autre sonnerie de sonnerie principale, ou une sonnerie 
secondaire ou de réveil, est en train de jouer, et inversement. Une sécurité particuliére constituée par un mécanisme 
anti-snoc 900 présenté plus loin, et comportant une deuxiéme bascule 536 pivotante et un verrou 537 pivotant, agencé 
pour rendre inopérant le lancement de la répétition minute, quand celle-ci a déjà été lancée et est encore en train de jouer. 


[0063] Sur les fig. 2 et 6 est visible un isolateur de mise à l'heure 521, conformément aux enseignements de la demande 
de brevet EP 1933 212 du méme déposant incorporée ici par référence, qui permet de verrouiller le mécanisme de mise 
à l'heure quand une sonnerie est enclenchée. 


[0064] En fonction réveil, le mécanisme d'embrayage 600, par sa tringlerie de commande 700, met en place certains 
composants, qui, quand le mode de sonnerie secondaire ou de réveil n'est pas sélectionné, sont isolés pour laisser la prio- 
rité à la fonction de sonnerie principale d'origine. Cette tringlerie de commande 700 comporte essentiellement la grande 
commande 401, se présentant sous la forme d'une tringle représentée à la fig. 18, et qui coopére directement ou indirec- 
tement avec des composants dévolus à la commande de fonctionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour 
déclencher le jeu de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour limiter la durée de cette sonnerie. Ces derniers composants 
sont constitués respectivement dans la réalisation préférée représentée sur les figures par un mobile d'embrayage 150, 
et un crochet de délai 141 associé à un mobile de délai 130. 
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[0065] Cette grande commande 401 coopére encore avec des organes de sécurité appartenant à des moyens d’isolement 
800, notamment un premier isolateur 142 de limitation des mouvements des doigts palpeurs ou des ráteaux, comme il 
sera exposé plus loin. 


[0066] La grande commande 401, visible sur les fig. 6 et 8, permet de piloter la grande sonnerie pour utiliser une partie 
de son mécanisme pour faire jouer le réveil, ou, á l'inverse, de débrayer complétement la fonction réveil des fonctions 
sonnerie. Elle gouverne toutes les piéces du réveil, une fonction d'embrayage, et assure la bonne mise en place de toute la 
cinématique. Dans son application a une montre, la grande commande 401 traverse, de facon sensiblement diamétrale, la 
pièce 1000, ce qui permet une action directe, avec un minimum de renvois, entre des fonctions dont les mécanismes sont 
éloignés. La grande commande 401 peut étre réalisée de facon rigide, et elle coopere ainsi efficacement aux fonctions de 
sécurité empéchant des manipulations dangereuses pour les mécanismes. 


[0067] L’action de l’utilisateur sur le doigt de commande 501 de sélection de mode déclenche le pivotement de la roue 
a colonnes 500. 


[0068] Tel que visible sur les fig. 3 et 6, dans une exécution particulière et non limitative, la roue à colonnes 500 comporte, 
coaxiaux, quatre rochets à quatre dents dont deux sont visibles sur les figures, ceux-ci de sens contraire 502 et 503, elle 
comporte encore une came 504 en tréfle a 4 feuilles, et un rochet 505, qui coopére avec un crochet 507 pivotant sur un 
pont non représenté. 


[0069] Tel que visible sur la fig. 6, le crochet 507 comporte un tourillon 432, ou une goupille, qui est mobile dans une 
lumière oblongue 433 de la grande commande 401, et un bec qui coopère avec la came 504. Le pivotement de la roue 
à colonnes 500 entraîne ainsi en pivotement le crochet 507, dont le tourillon 432 pousse, au niveau de l’oblong 433, fa 
grande commande 401. 


[0070] Dans cette réalisation particulière, la grande commande 401 ne se déplace qu'entre deux positions, correspondant 
l'une à l'armement de la sonnerie secondaire, notamment de réveil, pour son jeu par la grande sonnerie, et l’autre au 
désarmement de cette sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0071] Le rochet 502 de la roue à colonnes 500 coopère avec une bascule à râteau 512 dont une extrémité comporte un 
rateau 513, pour l'affichage du mode de sonnerie sélectionné au niveau d'une roue 514 engrenant avec ce ráteau 513, 
tel que visible sur la fig. 3. 


[0072] Le rochet 503 coopére avec un bras que comporte un isolateur d'heure pour petite sonnerie 506. 


[0073] Quand la répétition minutes est enclenchée, la première bascule de répétition minutes 535 pousse la deuxième 
bascule 536 de la répétition minutes, ce qui fait translater un bras-bascule 523, faisant pivoter à son tour un bras-bascule 
courbe 522, qui est agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
2. Le bras 522 pousse alors la grande commande 401, pour isoler le réveil, la grande commande 401 est alors bloquée au 
niveau de son bec 430 par le bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Après l'achévement 
de celle-ci, la bascule 517 est débrayée, puis la grande commande 401 revient elle-même en place sous l’action d'un 
ressort de rappel. La deuxième bascule 536 constitue une sécurité efficace contre des manipulations intempestives de 
l'utilisateur. 


[0074] Le bloc de sonnerie 2, tel que visible sur les fig. 20 et 27, est une réalisation spéciale construite sur une base 
classique, l'invention s'adapte toutefois sans probléme à des compositions différentes. 


[0075] Ce bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivo- 
tement D, représenté à la fig. 35. 


[0076] Ce plateau d'entrainement 3 est porteur d'un cliquet 5. Le cliquet 5 comporte un crochet 6 à bec 6A rappelé vers 
l'axe D par un ressort 7, tel que visible sur la fig. 28. 


[0077] Les fig. 28 et 29 représentent un sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé particulier, propre à l'invention, 
constituée sur la base de ce plateau d'entrainement 3, porteur du cliquet 5, du ressort 7, et d'un taquet pivotant 181 muni 
de son ressort de rappel 183 exposés ci-dessous. 


[0078] Le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet de détente 9, qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10, en particulier pour être entraîné par le deuxième premier cliquet 109 de la bascule 
de déclenchement 105. 


[0079] Le canon 4 comporte des moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur 
120 d'un mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0080] Le mécanisme selon l'invention est utilisable pour une répétition minutes, ou bien pour une grande sonnerie, tel que 
représenté sur les figures. De façon usuelle pour une grande sonnerie, le mouvement horloger 200 entraîne des limagons 
101, 102, et 103, qui fournissent à tout instant une référence temporelle exacte. 


[0081] En mode sonnerie principale, le déclenchement de la sonnerie, qu'il soit effectué en automatique ou en manuel, 
provoque l'action du premier cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105 sur le rochet de détente 9, provoquant son 
pivotement. De ce fait, la goupille 8 que porte ce rochet 9 circule dans la lumiére 3A du plateau d'entrainement 3, et vient 
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pousser le crochet 6, et libere alors la denture 12 du rochet a canon 11 qui, en position de repos du ressort 7, engrenait 
avec le bec 6A du crochet 6. 


[0082] L’étage de sortie du bloc de sonnerie 2, comportant le rochet des heures 13, peut alors pivoter librement autour 
de l'axe D. Sous l’action de ressorts qui coopèrent avec les pièces des quarts 111 et des minutes 110, il y a pivotement 
du rochet des heures 13 sous l’action du pignon de crémaillère 14 qui est entraîné en permanence par la crémaillère 115, 
jusqu’à l’arrêt d'un bras de crémaillère sur le limacon des heures 101. 


[0083] Le ressort de la pièce des quarts 111 entraîne quant à lui le pignon de pièce des quarts 19, jusqu'à l'arrét d'un bras 
de la pièce des quarts 111 sur le limacon des quarts 102. La prise de position du bras de pièce des minutes 110 sur le 
limacon des minutes 103 est classique, par l'intermédiaire du mouvement de la pièce des quarts 111. Quand la sonnerie 
se met en route, la goupille 8 est libérée, et le ressort 7 réengrène le bec 6A du crochet 6 avec la denture 12 du rochet à 
canon 11, ce qui actionne les différentes levées sur les marteaux respectifs. 


[0084] Ce rochet de détente 9, visible sur la fig. 36, porte une goupille 8, qui peut agir, au travers d’une lumière 3A que 
comporte le plateau d'entraînement З représenté à la fig. 35, sur le cliquet 5, pour la manoeuvre du crochet 6 sous l'action 
d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule de déclenchement 105 ou d'un premier 
cliquet 109 d'une telle bascule 105 que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0085] Ce cliquet 5 est ainsi mobile, de préférence sensiblement radialement, à l'encontre du ressort 7, c'est-à-dire vers 
la périphérie du plateau 3, sous l'action de cette goupille 8. 


[0086] Tel que visible sur la fig. 37, le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet à canon 11, qui est agencé pour étre monté 
pivotant sur le canon 4 du plateau d'entrainement 3, autour de l'axe D. Ce rochet à canon 11 est concu pour coopérer, au 
niveau d'une denture 12 qu'il comporte, avec le bec 6A du crochet 6 du cliquet 5, tel que visible sur la fig. 37. Selon sa 
position, ce bec 6A autorise ou interdit le pivotement du rochet à canon 11. 


[0087] Le rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec au moins un premier rochet des 
heures 13, lequel est agencé pour coopérer avec au moins une levée 58 d'entrainement de marteau que comporte le mé- 
canisme de sonnerie à répétition 100, pour déclencher une sonnerie principale. Dans une variante particuliére, le premier 
rochet des heures 13 est solidaire en pivotement d'un deuxième rochet des heures 15, qui est décalé angulairement par 
rapport à lui, pour le déclenchement d'une sonnerie supplémentaire, décalée dans le temps par rapport à la sonnerie de 
base, et en particulier dans certaines plages horaires. 


[0088] Selon l'invention, tel que visible sur les fig. 20, 27 et 30, le bloc de sonnerie 2 comporte encore une roue de dé- 
clenchement 118, en particulier de déclenchement de réveil quand la sonnerie secondaire est une sonnerie de réveil, 
indépendante, pour le déclenchement d'une sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale. La sonnerie secon- 
daire peut notamment étre jouée, en utilisant l'énergie des mámes moyens moteurs 120 que ceux qui font fonctionner la 
sonnerie principale, sur au moins un autre timbre que celle-ci, par l'action d'au moins une autre levée sur au moins un 
autre marteau, tel qu'illustré dans le présent mode de réalisation particulier et préféré. Cette roue de déclenchement 118 
est juxtaposée au rochet de détente 9, chacun d'entre eux étant à même d'agir sur le crochet 6 par une goupille, mais 
jamais en même temps, pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, 
la sonnerie secondaire, ou bien la sonnerie principale. 


[0089] En effet, la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont indépendants l'un de l'autre et chacun com- 
mandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, respectivement de la sonnerie 
secondaire, ou bien de la sonnerie principale. Et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous deux 
agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur le crochet 6. 


[0090] Selon une variante préférée, la roue de déclenchement 118 est agencée pour coopérer avec une roue de délai 132 
que comporte un mobile de délai 130 limiteur de durée, exposé plus loin, pour réguler et limiter la durée de l'exécution de 
la sonnerie secondaire ou de réveil. De préférence, la tringlerie de commande 700, et en particulier la grande commande 
401, est agencée pour bloquer la roue de délai 132 en fin de cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0091] Ce mobile de délai 130 a pour fonction de limiter la durée de la sonnerie secondaire ou du réveil à une valeur 
prédéterminée, par exemple à une durée de 20 secondes sur la piéce 1000 illustrée par les figures. 


[0092] Selon une autre caractéristique propre à l'invention, le plateau d'entrainement 3 comporte une denture périphérique 
119 agencée pour coopérer avec un mobile d'embrayage 150 porté par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à l'autre émission sonore dite sonnerie secondaire. 


[0093] Cette denture périphérique 119 permet d'utiliser la force motrice d'un mécanisme de grande sonnerie pour entrai- 
ner une sonnerie secondaire, ici dans l'exemple des figures une sonnerie de réveil. L'exemple du réveil n'est pas limitatif, 
d'autres applications peuvent étre envisagées, tel que l'entrainement d'un automate, ou autre. 


[0094] Plus particuliérement, le bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 lequel comporte une denture 
périphérique 119 pour sa coopération avec un pignon 158 que comporte un mobile d'embrayage 150, avec lequelil engréne 
en permanence, ce mobile d'embrayage 150 étant mü angulairement par une grande commande 401 que comporte la 
tringlerie de commande 700, pour faire, selon sa position, coopérer ou non ce pignon 158 avec un pignon 159 porteur 
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d'une étoile 161 laquelle est agencée pour coopérer avec au moins une levée 162 d'un marteau 106 pour effectuer la 
sonnerie du réveil. 


[0095] De préférence, le bloc de sonnerie 2 comporte encore, monté solidaire en pivotement autour de l’axe D avec le 
rochet des heures 13, un pignon de crémaillère 14, visible sur la fig. 27, agencé pour coopérer avec le râteau de crémaillère 
115. 


[0096] De façon préférée, le canon 16 du rochet à canon 11 comporte une portée cylindrique 17 agencée pour recevoir, 
mobile en pivotement, un pignon de pièce des quarts 19 que comporte le bloc de sonnerie 2, visible sur la fig. 25. Ce pignon 
19 est agencé pour coopérer avec une pièce des quarts 111 d'un tel mécanisme de sonnerie 100, et est porteur d'une 
goupille 21. Ce canon 16 comporte des moyens d'entraînement en pivotement 18, par exemple sous la forme d'un carré 
d'entraînement ou similaire, d’un doigt 22 que comporte le bloc de sonnerie 2. Ce doigt 22, visible sur la fig. 27, comporte 
une face d'appui 23, qui est agencée pour coopérer avec la goupille 21, pour entraîner le pignon 19 en pivotement quand 
une telle pièce des quarts 111 pivote dans un seul sens de pivotement apte à entraîner le doigt 22. 


[0097] Le doigt 22 est solidaire du rochet des heures 13 par son carré d'entraînement, et il laisse le pignon 19 s'arrêter 
dans une position qui n’est imposée que par la pièce des quarts 111. L'écart angulaire entre la face d'appui 23 et la goupille 
8 est alors d'autant plus grand qu'il y a d'heures à sonner, avant le démarrage de la sonnerie. 


[0098] L'assemblage du bloc de sonnerie 2 est réalisé par une vis ou similaire 24, prenant appui sur une rondelle 24A et 
assemblée avec un arbre moteur 120 ou un mobile que porte ce dernier. 


[0099] Le canon 4 du plateau d'entrainement 3 comporte de préférence des moyens d'entrainement en pivotement par 
exemple sous la forme d'un carré d'entrainement ou similaire, agencés pour coopérer avec l'arbre moteur 120 du méca- 
nisme de sonnerie à répétition 100. 


[0100] Le plateau d'entrainement 3 comporte une lumiére 3A de passage de la goupille 8 du rochet de détente 9 pour 
la manoeuvre du crochet 6, sous l'action d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule 
de déclenchement 105 ou d’un deuxième premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, que comporte un tel mécanisme 
de sonnerie à répétition 100. 


[0101] La bascule de déclenchement 105 du mécanisme de grande sonnerie à répétition 100, appuie avec son deuxiéme 
premier cliquet 109 sur le rochet de détente 9, intercalé entre le plateau d'entrainement 3 et la roue de déclenchement 
de réveil 118, et ainsi entraine ce rochet de détente 9. 


[0102] Le rochet de détente 9 est intercalé entre le plateau d'entrainement 3 et la roue de déclenchement 118. Tel que 
visible sur les fig. 30, 31, 34 et 36, ce rochet de détente 9 comporte des lumiéres oblongues 171 dans lesquels peuvent se 
mouvoir librement, avec une course angulaire limitée, des vis 173 fixées sur la face du plateau d'entrainement 3 opposée 
à celle qui supporte le cliquet 5. 


[0103] Ce rochet de détente 9 comporte encore une autre lumière oblongue 172, qui autorise un mouvement limité d'une 
goupille 175 montée sur la roue de déclenchement de réveil 118, de facon à limiter la course angulaire de pivotement 
entre eux. 


[0104] Quand la roue de déclenchement 118 pivote par rapport au rochet de défente 9, la goupille 175 qu'elle porte 
parcourt alors un arc de cercle, limité par une lumiére 176 de limitation de course, que comporte le plateau d'entrainement 
3, tel que visible sur les fig. 29 et 32, et cette goupille 175 est agencée pour pousser une extrémité 186 du cliquet 5. 


[0105] Un taquet 181 de verrouillage est pivoté sur le plateau d'entrainement 3, il comporte une came 182, sur laquelle 
agit un ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 185, 
formant rampe, du cliquet 5. 


[0106] L'action du ressort 7 tend alors à ramener Se bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à canon 11 de l'étage aval 
1, et à verrouiller celui-ci, sauf quand précisément la goupille 175 décrit un arc de cercle dans sa lumière 176, et appuie sur 
une extrémité frontale 186 du cliquet 5 tel que visible sur la fig. 29, ce qui permet de libérer la dent 6A du rochet à canon 11. 


[0107] Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 peut basculer, 
sous l'action du ressort 183, et retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, te! que visible sur la fig. 33, et ainsi 
exercer une action de verrouillage. 


[0108] Une fois la sonnerie en route, le taquet 181 reste en appui de verrouillage jusqu'à son déverrouillage à la fin de la 
durée prévue par l'action de la roue de délai 132 sur la roue de déclenchement 118, et la roue de délai 132 vale déverrouiller 
aprés l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil pendant le délai prévu, de préférence, ce déverrouiflage survient 
avant que la roue de délai 132 ait effectué trois quarts de tour en fin de sonnerie. 


[0109] Lors d'un déclenchement d'une sonnerie secondaire ou de réveil, à un instant programmé, par un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400, celui-ci commande à la bascule de déclenchement 105 de faire 
pivoter la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0110] La commande manuelle de la bascule de déclenchement 105 entraine le mouvement des bascules 523 et 522. 
Cette derniére reléve la grande commande 401. La bascule à bec 517 maintient alors, sous l'action de son ressort, la 
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grande commande 401 dans cette position, en appui sur son bec 430. La bascule a bec 507 bloque la bascule a bec 517 
tant que la répétition minutes fonctionne, si tel est le cas. 


[0111] Dans le fonctionnement dans la sonnerie principale, du bloc de sonnerie 2, le pivotement du rochet de détente 9, se 
traduit ainsi par une course angulaire de sa goupille 8, qui coopére avec le cliquet 5 pivotant sur le plateau d’entrainement 
3, et par le dégagement du bec 6A du crochet 6 d'avec la denture 12 que porte le rochet á canon 11 du bloc de sonnerie 2. 


[0112] Dans le fonctionnement dans la sonnerie secondaire, la goupille 175 solidaire de la roue de déclenchement de 
réveil 118 entraîne l'extrémité 186 du cliquet 5, et fait donc lever le bec 6A du crochet 6, le verrouillage par le taquet 181 
autorisant une suspension en déclenchement de la roue de déclenchement 118. 


[0113] L'invention comporte avantageusement un mécanisme d'isolement 800, qui est conçu pour toute pièce d'horlogerie 
comportant d'une part un mouvement horloger 200, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie comportant des 
palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entraínées par ce mouvement horloger 200. 
Selon l'invention, ce mécanisme disolement 800, comporte au moins un premier isolateur 142, agencé pour coopérer avec 
un mécanisme de commande que comporte cette pièce dhorlogerie 1000, pour, dans une premiere position d'armement 
prendre une position de butée interdisant a ces palpeurs de prise d'information temporelle de rechercher les informations 
sur ces références temporelles, et, dans une deuxième position de désarmement, autoriser le passage de ces palpeurs 
pour venir en contact de ces références temporelles. 


[0114] Plus particulièrement ce mécanisme d'isolement 800 est agencé pour l'isolement entre mécanismes horlogers 
de déclenchement de différents signaux sonores utilisant, au moins partiellement, un même mécanisme de sonnerie ou 
de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 pour l'exécution de ces signaux sonores. En particulier dans le cas où 
au moins l’un deux est un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 agencé pour déclencher une sonnerie 
principale à des instants programmés par un mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque 
sonnerie est déterminée par la recherche d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des réfé- 
rences temporelles entrainées par le mouvement horloger 200. Et dont au moins un autre de ces mécanismes est un 
mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. Cette pièce d’horlogerie 1000 comporte encore un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonc- 
tionnement exclusif, à un instant donné, ou bien d’un seul mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien 
du seul mécanisme de commande de sonnerie principale 10. 


[0115] Selon l'invention, le mécanisme d'isolement 800 comporte au moins ce premier isolateur 142, agencé pour co- 
opérer avec ce mécanisme d'embrayage 600, et, quand il est armé par un tel mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400, agencé pour prendre une position de butée interdisant aux palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur les références 
temporelles tant que le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 fonctionne, et pour au contraire autoriser 
le passage de ces palpeurs pour venir en contact des références temporelles quand le mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400, par exemple un mécanisme de réveil 400 dans l'exemple des figures, est désarmé et que le 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10 fonctionne. 


[0116] Le mécanisme d'isolement 800 comporte encore une butée constituée par un crochet de délai 141 porté par une 
même tringle de grande commande 401 que ce premier isolateur 142, et qui est monté pivotant sur la tringle de grande 
commande 401, et qui participe à la limitation de course des palpeurs de prise d'information temporelle. 


[0117] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800, lequel comporte au moins un premier 
isolateur 142 commandé directement ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les moyens de 
sélection de mode 500, pour prendre une position de butée interdisant à des palpeurs de prise d’information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur des références 
temporelles entraînés par le mouvement horloger 200 quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de 
réveil 400 fonctionne pour commander l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil, et pour autoriser le passage 
de ces palpeurs pour venir en contact quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400 est 
désarmé et que le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 100 fonctionne. 


[0118] Ainsi, la roue de déclenchement 118 est libérée, mais les râteaux de la crémaillère 115, de la pièce des quarts 
111, et de la pièce des minutes 110, ne peuvent pas prendre leurs informations sur leurs limacons respectifs, des heures 
101, des quarts 102, et des minutes 103, car ils en sont empéchés par des butées ou verrous constitués par un crochet 
de délai 141 et par un mécanisme d'isolement 800, qui comporte un premier isolateur 142 de verrouillage des ráteaux. 
Ce crochet de délai 141 et ce premier isolateur 142 sont pilotés par la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
8, et par un bloqueur d’heure de la petite sonnerie 506 visible sur les fig. 2 et 3. Le premier isolateur 142 comporte de 
préférence un bossage 407 destiné à faire obstacle dans différents plans parallèles aux palpeurs de prise d’information 
temporelle, notamment aux râteaux ou doigts. 


[0119] De ce fait, le plateau d'entraînement З commence à pivoter, mais, comme le doigt 6A du crochet 6 est bloqué en l'air, 
il ne peut entraîner les pièces de compte de la grande sonnerie. Mais, comme exposé ci-dessus, la denture périphérique 
119 du plateau d'entraînement З entraîne le pignon 158, monté sur un bras d'un mobile d'embrayage 150. 
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[0120] Dans le mode de réalisation illustré sur la fig. 14, qui n'est nullement restrictif, le mobile d'embrayage 150 comporte 
trois bras, de façon à permettre l'accés à d'autres composants. L'un de ces trois bras 156 porte le pignon 158 qui coopere 
en permanence avec la denture 119 du plateau d'entraînement З. 


[0121] Un second bras 154 porte une goupille 157, qui est mobile dans une fenêtre 431, ici de forme sensiblement carrée, 
que comporte la grande commande 401, dont la position détermine donc la position angulaire du mobile d'embrayage 
150. Le troisième bras 155 porte une goupille 191 servant d'attache à un ressort de rappel 190. 


[0122] Dans une des positions d'embrayage du mobile d'embrayage 150, le pignon 158 engréne avec un autre pignon 
159, monté solidaire en pivotement d’une étoile 161. Cette étoile 161 commande le mouvement d'au moins une levée 162 
pour effectuer la sonnerie du réveil par activation d’un marteau 106, à une vitesse déterminée par le nombre de branches 
de l'étoile 161. 


[0123] Pendant l'exécution de ce mouvement, une commande de délai dite mobile de délai 130 s’active. Ce mobile de 
délai 130 pour mécanisme horloger, est concu pour limiter la durée d'exécution d'une fonction aprés son déclenchement, 
et est agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie le déclenchement de 
cette fonction. Il est encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 600 de cette fonction. Selon l'invention, 
le mobile de délai 130 comporte un crochet de délai 141 agencé pour étre manoeuvré par ces moyens d'embrayage 600 
pour sa mise en coopération avec un rochet 133 ou bien pour son dégagement du rochet 133. Ce rochet 133 est monté 
pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai 132 vers laquelle il est rappelé en pivotement par des moyens de 
rappel élastique 135. Cette roue de délai 132 est agencée pour coopérer, directement ou indirectement, avec cet élément 
de déclenchement. 


[0124] Ce mobile de délai 130, représenté à la fig. 24, permet d'ajuster la durée d'un signai, en particulier ici la durée 
de la sonnerie du réveil. Il est utilisable pour toute autre temporisation souhaitée au niveau de la piéce d'horlogerie, ou 
encore pour des applications dérivées de l'horlogerie, comme des retardateurs de mise à feu d'explosifs, ou autres. 


[0125] Ce rochet 133 comporte des moyens de butée 136 agencés pour coopérer, dans une position de désarmement 
du mobile de délai 130, en appui sur des moyens de butée complémentaire 137 solidaires de la roue de délai 132. Ces 
moyens de butée 136 et ces moyens de butée complémentaire 137 sont éloignés l'un de l'autre sous l'effet du mouvement 
de l'élément de déclenchement entrainant la roue de délai 132 en armant les moyens de rappel élastique 135 quand le 
rochet 133 est immobilisé en pivotement par le crochet de délai 141. 


[0126] Ce mobile de délai 130 comporte une roue de délai 132 engrenant avec la roue de déclenchement 118. Coaxia- 
lement à cette roue de délai 182 sont montés un plateau 131 dont une extrémité arbrée est chassée sur la roue de délai 
132, et un rochet de délai 133. Ce rochet de délai 133 est monté prisonnier entre le plateau 131 et la roue de délai 132, 
mais libre en pivotement par rapport à ceux-ci. Le rochet de délai 133 comporte une goupille, constituant les moyens de 
butée 136, montée parallélement à l'axe de pivotement, de facon à pouvoir interférer avec une goupille radiale, constituant 
les moyens de butée complémentaire 137, que comporte le plateau 131. 


[0127] La goupille 136 du rochet de délai 133 sert aussi d'accrochage à une extrémité d'un ressort spiral, constituant les 
moyens de rappel élastique 135, dont l'autre extrémité est portée par un bouchon 134, dont un alésage 139 coopére avec 
une autre partie arbrée 138 du plateau 131. 


[0128] Le rochet de délai 133 coopére avec le crochet de délai 141, qui est de préférence articulé avec la grande com- 
mande 401, et qui retient le rochet de délai 133, tel que visible à la fig. 11. 


[0129] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée 330 comportant un tel mobile de délai 130, et qui 
comporte cet élément de déclenchement, constitué par une roue de déclenchement 118 d'un mobile de déclenchement 
ou d'un bloc de sonnerie 2. 


[0130] Cette roue de déclenchement 118 comporte, tel que visible sur la fig. 32, une goupille 175 paralléle à son axe. 
Le mobile de déclenchement, ou le bloc de sonnerie 2 comme dans l'application illustrée par les figures, comporte des 
moyens de verrouillage 181 sur lesquels s'exercent, de facon antagoniste, les efforts exercés d'une part par la goupille 
175 de la roue de déclenchement 118 qui engréne avec la roue de délai 132, et d'autre part par un ressort 183, tel que 
visible sur la fig. 29. 


[0131] Dans une premiére course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133 l'effort de 
rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de ladite goupille 175 sur lesdits moyens de 
verrouillage 181 est inférieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage 181 par ledit ressort 183 pour autoriser 
le déroulement de ladite fonction sous l'entrainement d'un rochet à canon 11 relié à des moyens moteurs 120. Tandis 
que, dans une deuxième course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133, l'effort de 
rappel exercé par les moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de la goupille 175 sur les moyens de verrouillage 
181 est supérieur à l'effort exercé sur les moyens de verrouillage 181 par le ressort 183, et autorise un mouvement de 
la goupille 175 pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet 5 sur le rochet à canon 11 pour stopper l'exécution 
de la fonction concernée. 


[0132] Dans l'application particuliére illustrée par les figures, le mécanisme limiteur de durée 330 constitue un mobile 
limiteur de durée de sonnerie, et la roue de déclenchement 118 appartient à un bloc de sonnerie 2 comportant un plateau 
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dentrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivotement D, ce plateau dentrainement 3 étant porteur du 
cliquet 5 comportant un crochet 6 à bec 6A rappelé vers l’axe D par un ressort 7. Ce cliquet 5 est mobile à rencontre du 
ressort 7 sous l’action d'une goupille 8 que comporte un rochet de détente 9 que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui 
est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie principale 10. Le bloc de sonnerie 2 comportant 
ledit rochet à canon 11 est agencé pour être monté pivotant sur un canon 4 autour de l’axe D et pour coopérer, au niveau 
d'une denture 12 qu'il comporte, avec ce bec 6A lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement du rochet à 
canon 11. Ce rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l’axe D avec un premier rochet des heures 
13 agencé pour coopérer avec une première levée d'entraînement de marteau d'un mécanisme de sonnerie. La roue de 
déclenchement 118 est indépendante du rochet de détente 9 et commandée par d'autres moyens de commande que ce 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10, et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous 
deux agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur le crochet 6 pour autoriser la transmission d'énergie à un 
mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, des émissions sonores différentes. 


[0133] Dans ce mécanisme limiteur de durée 330 les moyens de verrouillage 181 sont constitués de préférence par un 
taquet de verrouillage qui est pivoté sur le plateau d'entraînement 3, Ce taquet 181 est porteur d'une came 182, sur 
laquelle agit le ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 
185, formant rampe, du cliquet 5. Et l’action du ressort 7 tend à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à 
canon 11, et à verrouiller celui-ci, sauf quand la goupille 175 décrit un arc de cercle dans une lumière 176 que comporte 
le plateau d'entraînement 3, et appuie sur une extrémité frontale 186 du cliquet 5 pour libérer la dent 6A du rochet à canon 
11. Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 bascule sous l’action 
du ressort 183 pour retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, et ainsi exerce une action de verrouillage. 


[0134] Quand la roue de déclenchement de réveil 118 du bloc de sonnerie 2 entraîne la roue de délai 132, dans le sens 
anti-horaire sur la fig. 22, et entraîne donc le plateau 131, le ressort spiral 135 s'arme, puisque le crochet de délai 141 
bloque alors le rochet 133; la goupille radiale 137 de retenue minimum du plateau 131, qui était en butée sur la goupille 
136 du rochet de délai 133, quitte celui-ci, et décrit une course angulaire. Cette course angulaire est de préférence limitée 
à 270°, à ce stade l’effort exercé par le spiral 135 équilibre la force de blocage du verrou du crochet 5. 


[0135] En fonction réveil, le crochet de délai 141 tient le rochet 133, afin d'exercer un couple sur le plateau d'entraînement 
8, de façon à vaincre l’effort du ressort 183, pour pouvoir mettre au repos le taquet de verrouillage 181 visible sur la fig. 29. 
Le ressort spiral 135 est taré en fonction de ce ressort 183. Ainsi, quand l'armement du ressort spiral 135 est supérieur à 
l'effort du ressort 183, la goupille 175 de la roue de déclenchement de réveil 118 repousse le taquet de verrouillage 181, 
ce qui libère le crochet 5, lequel accroche le rochet à canon 11 du mobile de délai 2, et remet l'ensemble au repos après 
quelques degrés de pivotement, la sonnerie est alors arrêtée. 


[0136] Quand le crochet 141 est relâché, le rochet 133 pivote pour reprendre sa position d'attente, où sa goupille 136 est 
en appui sur la goupille 137 du plateau 131. Le mobile de délai 130 tourne librement si le crochet 141 est levé. 


[0137] Le crochet de délai 141 porte une goupille 405, visible sur la fig. 10, qui est agencée de façon à pouvoir bloquer 
la roue de délai 132, de façon à forcer le levier de déclenchement; en fonctionnement manuel on peut ainsi bloquer la 
roue pour court-circuiter le mobile de délai 130. 


[0138] Le crochet de délai 141 est alors rendu à sa liberté, et il revient sur le rochet, et libère le bloc de sonnerie 2; le 
crochet de délai 141 raccroche la roue de déclenchement de réveil 118, et entraîne encore de quelques degrés l'ensemble 
grande sonnerie, afin de venir remettre les divers râteaux en position de repos. 


[0139] Ainsi toutes les pièces sont au repos, le crochet de délai 141 libère le rochet de délai 133 reprenant le repos sous 
l'effet du spiral 135. Pendant ce temps le pivot 405 du crochet de délai 141 sur la grande commande 401 vient interférer 
avec la denture de la roue de délai 132, et la bloque. 


[0140] L'activatton ou la désactivation de la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil comporte la manœuvre de la 
grande commande 401. Quand on désactive la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, cette grande commande 401 
agit sur le mobile d'embrayage 150 appartenant au mécanisme d'embrayage 600. La grande commande 401 agit donc sur 
le mobile d'embrayage 150, en éloignant ou rapprochant, selon le cas, le pignon 158 du pignon 159 porteur de l'étoile 161. 


[0141] Le premier isolateur 142, qui est monté pivotant au niveau d’un pivot 408 sur un pont non représenté, quitte alors 
la trajectoire de la pièce des quarts 111, et le crochet de délai 141 est maintenu en l'air. 


[0142] Le cycle des différentes sonneries peut alors reprendre son cours, et la bascule de sélecteur 415 permet de 
sélectionner l'un des deux cliquets 109 ou 209. 


[0143] Ainsi, l'invention utilise tout ou partie du mécanisme de grande sonnerie pour effectuer l'affichage sonore de la 
fonction de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0144] Le premier isolateur 142 est mobile, au niveau d'un tourillon 404 qu'il comporte, dans une rainure 403 que comporte 
la grande commande 401 disposée obliquement par rapport à la direction longitudinale de celle-ci, tel que visible sur la 
fig. 11. 


[0145] Ce premier isolateur 142 porte un bossage 407407 saillant, agencé pour créer un obstacle sur le chemin des 
ráteaux des piéces des quarts 111 et des minutes 110, et, tel que visible sur la figure 8, pour ainsi les empécher de venir 
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au contact des limacons respectifs des quarts 102 et des minutes 103. Ainsi ce premier isolateur 142 n'empéche pas la 
sonnerie de fonctionner en tant que générateur d'un signal sonore, mais l'empêche de fonctionner sous la commande 
des pièces de quarts 111 et de minutes 110. Le mécanisme des marteaux de sonnerie peut ainsi générer une sonnerie 
de réveil. 


[0146] Le mouvement imposé à la grande commande 401 permet de faire avancer ou reculer le crochet de délai 141. Une 
rainure 403 ménagée dans la grande commande 401 permet de faire pivoter le premier isolateur 142. À une extrémité de 
la grande commande 401, une fenêtre 431 autorise le pivotement du mobile d'embrayage 150, représenté sur les fig. 14 
à 16, qui comporte un bras 154 muni d'une goupille 157 mobile dans cette fenêtre 431. 


[0147] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800 lequel comporte de préférence au moins 
un deuxième isolateur 143 commandé directement, ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les 
moyens de sélection de mode 500, pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, un crochet de délai 141 qui 
coopère avec un rochet de délai 133 que comporte un mobile de délai 130 agencé pour ajuster la durée d’un signal de 
sonnerie secondaire, ou de la sonnerie du réveil, commandé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. 


[0148] Ainsi, le mécanisme comporte encore un deuxième isolateur 143, visible sur les fig. 8 à 11, et 18, et qui est solidaire 
de la grande commande 401. Ce deuxième isolateur porte un grand bras 143A, saillant obliquement par rapport à la 
direction longitudinale de la grande commande 401, visible sur la fig. 10, et qui a pour fonction de mettre en service, ou 
hors service, selon sa position, le crochet de délai 141. Ce dernier est rappelé par un ressort 406A visible sur les fig. 10 
et 14, et le grand bras 143 A vient en butée au niveau d’une goupille 406. 


[0149] Le mécanisme limiteur de durée 330 comporte avantageusement un levier 210, visible sur la fig. 10, lié, par 
l'intermédiaire d'un ressort 212, à un poussoir 211, pour arrêter manuellement la sonnerie, en particulier la sonnerie de 
réveil dans cette application préférée, et qui est agencé pour faire pivoter le crochet de délai 141, pour le décrochage du 
crochet de délai 141, de façon à déverrouiller la roue de délai 132 lors d’une action d’un utilisateur sur le poussoir 211. 
Pour le décrochage du crochet de délai 141, le levier 210 est agencé pour coopérer avec un chant arrondi du crochet de 
délai 141, sous le bras 143A, qui fait aussi fonction de surface de guidage pour ce levier 210 qui est très long. L’action 
sur le poussoir 211 permet alors de déverrouiller la roue de délai 132, au travers du levier 210 et du crochet de délai 141, 
que ce levier 210 fait alors pivoter. 


[0150] Dans un mode de réalisation nullement limitatif de l'invention et qui permet de le disposer dans un plan décalé par 
rapport à celui de la grande commande 401, le petit bras 411 de la grande commande 401 est intégré dans le deuxième 
isolateur 143, et est saillant latéralement, du côté opposé à celui du grand bras 143A, par rapport à la grande, commande 
401. 


[0151] De façon préférée, quand le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 comporte 
un mécanisme de répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une première 
bascule 535 de commande d’une répétition minutes, le mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 de sécurité. 


[0152] Ce mécanisme anti-snoc 900 de sécurité est conçu contre des manipulations intempestives de commande de ré- 
pétition minutes, et est étudié pour une pièce dhorlogerie 1000 laquelle comporte un mouvement horloger 200 comportant 
lui-même un rouage de minuterie qui entraîne une came de déclenchement 530. Cette came 530, en fonctionnement 
automatique, provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte 
un bloc de sonnerie 2 d’un tel mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes. Ce bloc de sonnerie 2 est 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau 525 porteur d'une came darmement 440. 


[0153] Selon l'invention, ce mécanisme anti-snoc 900 est agencé pour coopérer avec cette première bascule 535, il com- 
porte une deuxième bascule de sécurité 536 pivotante, dont le pivotement est commandé par la première bascule 535 
quand la répétition minutes est enclenchée. Cette deuxième bascule 536 comporte un cran 536A qui est agencé pour 
coopérer avec un doigt 537A que comporte un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenche- 
ment de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée. Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de 
sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


[0154] Ce mécanisme anti-snoc 900 est constitué de deux parties: 

- l'interface utilisateur, constitué par ce poussoir de déclenchement de la répétition minutes, rappelé en position de repos 
par un ressort 534, et commandant directement une premiére bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir intermédiaire, relié au déclenchement du mécanisme de sonnerie, qui comporte, agencé pour coopérer avec 
la première bascule 535, une deuxième bascule de sécurité 536 de déclenchement de sonnerie. 


[0155] Le pivotement de la deuxiéme bascule 536 est commandé par la premiére bascule 535 quand la répétition minutes 
est enclenchée. Tel que visible sur la fig. 21, la deuxième bascule 536 comporte, d'une part un cran 536A, qui est agencé 
pour coopérer avec le doigt 537A d'un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de 
la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, et d'autre part un bec 536C, qui a pour fonction de déconnecter un 
bloqueur des minutes non représenté ici. Un appui manuel sur le poussoir fait pivoter cette deuxiéme bascule 536, et tend 
à dégager les sécurités pour autoriser les palpeurs de prise d'information temporelle, constitués de doigts que comportent 
les ráteaux ou/et piéces des quarts et des minutes, à rechercher les informations relatives à la séquence de sonnerie que 
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doit jouer la sonnerie principale, sur des références temporelles, constituées par les limacons ou similaires, entraînées 
par le mouvement horloger 200. 


[0156] Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de sonnerie d’affichage de l’heure par la répétition minutes, 
le pivotement de la deuxième bascule 536 fait translater un bras-bascule 523, qui fait pivoter à son tour un bras-bascule 
522 agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401. Le bras-bascule 522 pousse alors la 
tringlerie de commande 700, notamment la grande commande 401, pour isoler le réveil, en la bloquant au niveau d’un bec 
430 de la grande commande 401 par un bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Cette 
bascule 517 est débrayée après l'achèvement de la répétition minutes, pour laisser la grande commande 401 revenir en 
place sous l’action d’un ressort de rappel. 


[0157] Ainsi, tel que visible sur la figure 5, la bascule 535 de répétition minutes est agencée pour provoquer le pivotement 
d'une deuxième bascule 536 de répétition minutes, dont un cran 536 A est agencé pour coopérer avec le doigt 537 A d'un 
verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci 
est lancée. Ce n'est qu'à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes que ce verrou 537 est 
reláché, et autorise à nouveau une commande sur le poussoir de déclenchement de la répétition minutes. 


[0158] La premiére bascule 535 comporte un ressort 535A, dont une extrémité pentée 535C appuie sur un bras pivotant 
535B que comporte également la premiére bascule 535, ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire 535D 
de ce bras 535B, dans une position de repos visible sur la figure 21 A, ou bien à l'intérieur de cette came 535D dans les 
positions des fig. 21B, relative au déclenchement de la sonnerie, et 21C, relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 
536 constituant un poussoir intermédiaire. 


[0159] La deuxiéme bascule 536 comporte un bec 536B, qui est agencé pour coopérer en appui avec une goupille 523A 
que comporte un bras 523. La deuxiéme bascule 536 porte encore, pivotante, une bascule de décrochement 531, dont 
une face d'appui 531A est agencée pour pousser une face d'appui 529A d'un crochet 529 monté pivotant sur une platine 
ou un pont. Le bras 523 comporte une deuxieme goupille 523B agencée pour exercer un appui, dans le sens opposé, 
sur une face d'appui opposée 529B du crochet 529. 


[0160] Les fig. 21 A, 21 B, 21C illustrent trois étapes de fonctionnement successives de ce mécanisme anti-snoc 900. 


[0161] Sur la fig. 21A, le systéme est au repos. L'extrémité pentée 535C du ressort 535A appuie sur l'extrémité de la 
came 535D du bras pivotant 535B. Ce bras pivotant 535B est en appui, par une premiére surface d'appui 535E, sur la 
deuxième bascule 536. La deuxième bascule 536 est dans une position telle que le verrou 537 est dégagé du cran 536A. 
La goupille 523B du bras 523 n'exerce pas d'action sur le crochet 529. 


[0162] La fig. 21B est relative au déclenchement de la sonnerie. Le poussoir 535, sous l'action de l'utilisateur, pivote 
dans le sens de la fléche A, et le ressort 535A appuie sur l'intérieur de la came 535D. Ainsi le bras 535B pousse la 
deuxième bascule 536 par une deuxième surface d'appui 535F. La deuxième bascule 536 accroche alors le verrou 537. 
Son pivotement entraine le déplacement du bras 523, qui est entrainé, au niveau de sa goupille 523A, par le bec 536B 
de la deuxième bascule 536. Et ce bras 523 entraîne lui-même, par sa deuxième goupille 523B, la face d'appui 529B du 
crochet 529. Ce mouvement permet de dégager ce crochet 529 d'un crochet pivotant 528 visible sur la fig. 2, armé par 
un ressort de plateau 532. Ce crochet 528, en position accrochée, lie, à une de ses extrémités, le plateau 525 avec un 
rochet d'une roue de renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Le pivotement du verrou 537 lui permet 
de prendre appui sur une bascule 540, et de la faire pivoter. Cette bascule 540 libére alors un mécanisme d'isolement 
de timbre 542, lié au mouvement de la piece des minutes 110 et objet de la demande de brevet européen 09175266.7, 
incorporée ici par référence. Le pivotement du crochet pivotant 528 autorise le pivotement de la bascule de déclenchement 
105, dans le sens de la fléche C sous l'action de son ressort 105A, ce crochet 109 coopére alors avec le rochet 9 du bloc 
de sonnerie. La sonnerie à la demande commence alors à jouer. 


[0163] La fig. 21C est relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 536. Lors de l'appui à fond sur la premiére bascule 
535, le couple de rappel exercé par le ressort 534 tend à faire revenir cette premiére bascule 535 en position de repos. 
La deuxiéme bascule 536, qui n'est plus retenue par la premiére bascule 535, tend à pivoter dans le sens de la fléche B, 
et vient, lors de ce mouvement, accrocher, par un rebord du cran 536A, un redan 537B que comporte le doigt 537A du 
verrou 537. Il est alors impossible de redéclencher la sonnerie avant qu'elle ait fini de jouer. 


[0164] A la fin du jeu de la sonnerie à la demande, la bascule 540 fait pivoter le verrou 537, ce qui libére alors la deuxiéme 
bascule 536, qui peut revenir dans la position de repos de la fig. 21 A. 


[0165] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un méca- 
nisme limiteur de durée 330 tel qu'exposé ci-dessus, et qui comporte un mécanisme d'embrayage 600 comportant une 
tringlerie de commande 700 qui comporte au moins un deuxiéme isolateur 143 pour mettre en service, ou hors service, 
selon sa position, ce crochet de délai 141. 


[0166] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 sur 
lequel est ajusté un bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins une levée que comporte ce mécanisme de son- 
nerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie 
principale 10 qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2, et qui comporte un tel mécanisme de 
déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 
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[0167] L'invention concerne encore une piece dhorlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d’une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d’un signal, ou/et au franchissement d’un seuil de valeur pour un paramètre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des moyens 
de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par le mou- 
vement horloger 200, ou à la demande, cette pièce 1000 comportant un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 


[0168] L'invention concerne encore un mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire 350 pour pièce d’horlogerie 
1000 à sonnerie, cette pièce 1000 comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition 
minutes 100 comportant un arbre moteur 120 et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 
agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie principale. Selon l'invention ce 
mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un bloc de sonnerie 2 tel que décrit ci-dessus, ajusté 
sur l'arbre moteur 120, pour la commande d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le rochet 
de détente 9 du bloc de sonnerie 9 est commandé en pivotement par un premier cliquet 109 d'une bascule 105 que 
comporte ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350, ce premier cliquet 109 étant agencé pour étre 
commandé par le mécanisme de commande de sonnerie principale 10 pour la commande de la sonnerie principale. La 
roue de déclenchement 118 est entrainée en pivotement par un deuxiéme cliquet 209 que comporte la bascule 105 pour 
commander la sonnerie secondaire ou de réveil. Ce deuxiéme cliquet 209 est agencé pour coopérer avec une tringlerie de 
commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à la sonnerie secondaire. Et 
la bascule 105 est agencée de façon à ce que, à un instant donné, seul le premier cliquet 109, respectivement le deuxième 
cliquet 209, est en prise avec le rochet de détente 9, respectivement la roue de déclenchement 118. 


[0169] Ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un mobile d'embrayage 150 agencé pour 
coopérer avec par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 corres- 
pondant à la sonnerie secondaire. Et le mobile d'embrayage 150 est pivotant et porte un pignon 158 qui coopére en per- 
manence avec la denture périphérique 119, et porte encore une goupille 157, qui coopére avec la tringlerie de commande 
700, et dont la position détermine la position angulaire du mobile d'embrayage 150, lequel est encore rappelé dans une 
position de repos par un ressort de rappel 190. Ce pignon 158 engréne, dans une des positions d'embrayage du mobile 
d'embrayage 150, avec un autre pignon 159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161 qui commande le mouvement 
d'au moins une levée 162 pour effectuer la sonnerie secondaire par activation d'un marteau 106, à une vitesse déterminée 
par le nombre de branches de l'étoile 161. 


[0170] De facon particuliére dans le mode de réalisation illustré par les figures, ce mécanisme d'entrainement de sonnerie 
secondaire 350 est un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil, pour l'émission d'une sonnerie secondaire de 
réveil à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de 
commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré. 


[0171] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins 
une levée que comporte ce mécanisme de sonnerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le mécanisme de 
sonnerie 100 comporte un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou/et une bascule de déclenchement 105 
ou/et un premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2. 


[0172] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est commandé par des moyens de 
commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie 
principale, et est agencé pour coopérer avec un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie 
secondaire, ou bien comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré. 


[0173] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est, dans une réalisation particuliére, agencé pour coopérer avec un 
tel mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 dont le bloc de sonnerie 2 coopére avec l'arbre moteur 120, 
pour l'entrainement d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0174] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie 100 comportant un bloc de sonnerie 2 et une répétition 
minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une 
répétition minutes, pour une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte ce bloc de sonnerie 2 lequel 
est agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, et qui 
comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus. 


[0175] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, comportant de préférence un 
arbre moteur 120, et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des 
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sonneries à des instants programmés par le mouvement horloger 200 ou à la demande, le mouvement horloger 200 étant 
agencé pour commander le mécanisme de sonnerie 100. 


[0176] De préférence, la pièce 1000, dans une réalisation particulière, comporte un. tel mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie secondaire à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400. 


[0177] Dans une réalisation particulière, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte une trin- 
glerie de commande 700 agencée pour autoriser la coopération du premier cliquet 109 avec le bloc de sonnerie 2 quand 
la sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer le deuxième cliquet 209 avec le bloc de sonnerie 2 
quand la sonnerie secondaire est activée. 


[0178] Dans une réalisation particulière, la pièce 1000 comporte un tel mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire 
350, et la tringlerie de commande 700 est agencée pour commander la position angulaire du mobile d'embrayage 150. 


[0179] Dans une exécution particulière, cette pièce d’horlogerie 1000 comporte plusieurs mécanismes de commande 
de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires 
sur les moyens de commande de sonnerie principale 10, elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui comporte des moyens de comparaison des niveaux de priorité de ces mécanismes de commande de 
sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un 
de ces mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un 
autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, 
et autoriser son fonctionnement si aucun un signal sonore d’un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas le mécanisme d'isolement 800 interdit le 
fonctionnement de tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0180] Dans l'exécution particuliére illustrée par les figures, la piéce d'horlogerie 1000 comporte au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de commande de réveil 400, qui comporte des moyens 
de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui est un mécanisme de réveil 300, et le mécanisme d'embrayage 600 est agencé pour, audit instant de réveil 
désiré, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie principale 
10, et déclencher une sonnerie secondaire par embrayage de tout ou partie du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0181] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et 
comportant d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier, et 
d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des 
moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par 
le mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque sonnerie est déterminée par la recherche 
d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entrainées par le mou- 
vement horloger 200, cette piéce d'horlogerie 1000 comportant encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonctionnement exclusif, à un instant 
donné, ou bien d'un seul tel mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien des seuls moyens de com- 
mande de sonnerie principale 10, selon l'invention ce mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de commande 
700 dont une grande commande 401 actionnée par des moyens de sélection de mode 500 porte ce premier isolateur 142. 


[0182] Dans une variante particuliére, la piéce d'horlogerie 1000 comporte un mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100 qui comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par une premiére 
bascule 535 de répétition minutes, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1. Ce 
mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit plus haut. 


[0183] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant 
lui-méme un rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, 
provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte un bloc de 
sonnerie 2 d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui 
sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une répétition minutes, ce bloc de sonnerie 2 étant 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440. Cette piéce 
1000 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus, qui est agencé pour coopérer avec ladite première 
bascule 535 de commande d'une répétition minutes. 


[0184] Dans une exécution particuliére, cette piece d'horlogerie 1000 est une montre-bracelet ou une montre de gousset. 


Revendications 


1. Mobile de délai (130) pour mécanisme horloger, pour limiter la durée d'exécution d'une fonction aprés son déclenche- 
ment, agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie le déclenchement 
de ladite fonction, et encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage (600) de ladite fonction, caractérisé 
en ce qu'il comporte un crochet de délai (141) agencé pour être manœuvré par lesdits moyens d'embrayage (600) 
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pour sa mise en cooperation avec un rochet (133) ou bien pour son degagement dudit rochet (133), ledit rochet (133) 
étant monté pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai (132) vers laquelle il est rappelé en pivotement 
par des moyens de rappel élastique (135), ladite roue de délai (132) étant agencée pour coopérer, directement ou 
indirectement, avec ledit élément de déclenchement. 


Mobile de délai (130) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit rochet (133) comporte des moyens de butée 
(136) agencés pour coopérer, dans une position de désarmement dudit mobile de délai, en appui sur des moyens 
de butée complémentaire (137) solidaires de ladite roue de délai (132), lesdits moyens de butée (136) et lesdits 
moyens de butée complémentaire (137) étant éloignés l’un de l’autre sous l’effet du mouvement dudit élément de 
déclenchement entraînant ladite roue de délai (132) en armant lesdits moyens de rappel élastique (135) quand ledit 
rochet (133) est immobilisé en pivotement par ledit crochet de délai (141). 


Mécanisme limiteur de durée (330) comportant un mobile de délai (130) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en 
ce que ledit mécanisme limiteur de durée (330) comporte ledit élément de déclenchement constitué par une roue de 
déclenchement (118) d’un mobile de déclenchement ou d’un bloc de sonnerie (2), ladite roue de déclenchement (118) 
comportant une goupille (175) parallèle à son axe, ledit mobile de déclenchement ou bloc de sonnerie (2) comportant 
des moyens de verrouillage (181) sur lesquels s'exercent, de façon antagoniste, les efforts exercés d'une part par 
ladite goupille (175) de ladite roue de déclenchement (118) qui engréne avec ladite roue de délai (132), et d'autre 
part par un ressort (183), et encore caractérisé en ce que, dans une première course de pivotement de ladite roue 
de délai (132) par rapport audit rochet de délai (133) l’effort de rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique 
(135) par l'intermédiaire de ladite goupille (175) sur lesdits moyens de. verrouillage (181) est inférieur à l'effort exercé 
sur lesdits moyens de verrouillage (181) par ledit ressort (183) pour autoriser le déroulement de ladite fonction sous 
l'entraînement d'un rochet à canon (11) relié à des moyens moteurs (120), tandis que, dans une deuxième course 
de pivotement de ladite roue de délai (132) par rapport audit rochet de délai (133) l'effort de rappel exercé par lesdits 
moyens de rappel élastique (135) par l'intermédiaire de ladite goupille (175) sur lesdits moyens de verrouillage (181) 
est supérieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage (181) par ledit ressort (183) et autorise un mouvement 
de ladite goupille (175) pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet (5) sur ledit rochet à canon (11) pour 
stopper l'exécution de ladite fonction. 


Mécanisme limiteur de durée (330) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'il constitue un mobile 
limiteur de durée de sonnerie, et que ladite roue de déclenchement (118) appartient à un bloc de sonnerie (2) com- 
portant un plateau d'entrainement (3) à canon (4) monté pivotant autour d'un axe de pivotement (D), ledit plateau 
d'entrainement (3) étant porteur dudit cliquet (5) comportant un crochet (6) à bec (6A) rappelé vers ledit axe (D) par un 
ressort (7), ledit cliquet (5) étant mobile à rencontre dudit ressort (7) sous l'action d'une goupille (8) que comporte un 
rochet de détente (9) que comporte ledit bloc de sonnerie (2) et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale (10), ledit bloc de sonnerie (2) comportant ledit rochet à canon (11) étant agencé 
pour étre monté pivotant sur un dit canon (4) autour dudit axe (D) et pour coopérer, au niveau d'une denture (12) qu'il 
comporte, avec ledit bec (6A) lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon (11), 
ledit rochet à canon (11) étant monté solidaire en pivotement autour dudit axe (D) avec un premier rochet des heures 
(13) agencé pour coopérer avec une premiére levée d'entrainement de marteau d'un mécanisme de sonnerie, ladite 
roue de déclenchement (118) étant indépendante dudit rochet de détente (9) et commandée par d'autres moyens de 
commande que ledit mécanisme de commande de sonnerie principale (10), et ladite roue de déclenchement (118) 
et ledit rochet de détente (9) étant tous deux agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur ledit crochet 
(6) pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, des émissions 
sonores différentes. 


Mécanisme limiteur de durée (330) selon la revendication 4, caractérisé en ce que lesdits moyens de verrouillage 
(181) sont constitués par un taquet de verrouillage qui est pivoté sur ledit plateau d'entrainement (3), et qui est porteur 
d'une came (182), sur laquelle agit ledit ressort (183), qui tend à faire pivoter ledit taquet (181) et à appuyer un coin 
(184) de celui-ci sur une face biaise (185), formant rampe, dudit cliquet (5),et en ce que l'action dudit ressort (7) tend 
à ramener ledit bec intérieur (6A) dudit cliquet (5) sur ledit rochet à canon (11), et à verrouiller celui-ci, sauf quand 
ladite goupille (175) décrit un arc de cercle dans une lumiére (176) que comporte ledit plateau d'entrainement (3), 
et appuie sur une extrémité frontale (186) dudit cliquet (5) pour libérer ladite dent (6A) dudit rochet à canon (11), et 
encore caractérisé en ce que, quand ladite goupille (175) occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet (181), 
ledit taquet (181) bascule sous l'action dudit ressort (183) pour retenir ladite goupille (175), par un plat (187) qu'il 
comporte, et ainsi exercer une action de verrouillage. 


Mécanisme limiteur de durée (330) selon l'une des revendications 3 à 5, caractérisé en ce qu'il comporte un levier 
(210) lié, par l'intermédiaire d'un ressort (212), à un poussoir (211), pour arréter manuellement la sonnerie, et qui 
est agencé pour faire pivoter ledit crochet de délai (141), pour le décrochage dudit crochet de délai (141), de façon à 
déverrouiller ladite roue de délai (132) lors d'une action d'un utilisateur sur ledit poussoir (211). 


Mécanisme limiteur de durée (330) selon l'une des revendications 3 à 6, caractérisé en ce que ledit crochet de délai 
(141) porte une goupille (405) agencée de facon à pouvoir bloquer ladite roue de délai (132), en fonctionnement 
manuel pour court-circuiter ledit mobile de délai (130). 
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Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) comportant un mécanisme limiteur de durée (330) selon 
l'une des revendications З à 7, caractérisé en ce qu'il comporte ип mécanisme d'embrayage (600) comportant une 
tringlerie de commande (700) qui comporte au moins un deuxième isolateur (143) pour mettre en service, ou hors 
service, selon sa position, ledit crochet de délai (141). 


Mécanisme de sonnerie à répétition (100), comportant un arbre moteur (120) sur lequel est ajusté un bloc de sonnerie 
(2), pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), pour l'actionnement 
d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie principale (10) qui est 
agencé pour commander en pivotement ledit bloc de sonnerie (2), caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme de 
déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 6, qui lui est intégré, ou/et un mécanisme limiteur 
de durée (330) selon l'une des revendications 4 ou 5. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant au moins un mouvement horloger (200), et, d'une part au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire (400) à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, 
ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins un mécanisme 
de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) commandé par des moyens de commande de 
sonnerie principale (10) agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par ledit mouvement 
horloger (200), ou à la demande, caractérisée en ce qu'elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire (1) selon la revendication 6, qui lui est intégré, ou/et un mécanisme limiteur de durée (330) selon l'une 
des revendications 4 ou 5. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 10, caractérisée en ce que ledit au moins un mécanisme de com- 
mande de sonnerie secondaire (400) est un mécanisme de commande de réveil (400) qui comporte des moyens de 
réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et en ce qu'elle comporte un mécanisme de déclenchement 
de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 6. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 10 ou 11, caractérisée en ce qu'elle est une montre-bracelet 
ou une montre de gousset. 
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(54) Mécanisme de sonnerie de réveil par la grande sonnerie. 


(57) Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) 
pour pièce d'horlogerie (1000) comportant un mouvement horlo- 
ger, un mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) 
à un instant particulier, et un mécanisme de grande sonnerie 
(100) commandé par des moyens de commande de sonnerie 
principale (10) agencés pour déclencher des sonneries à des 
instants programmés ou à la demande. 

Ledit mécanisme de déclenchement (1) comporte un mé- 
canisme d'embrayage agencé pour, audit instant particulier, in- 
terdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des- 
dits moyens de commande de sonnerie principale (10), et dé- 
clencher un signal sonore par embrayage dudit mécanisme de 
grande sonnerie (100), et pour, hors dudit instant particulier et 
après l'exécution du signal sonore lié audit instant particulier, 
autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par em- 
brayage desdits moyens de commande de sonnerie principale 
(10), et déclencher un signal sonore par embrayage dudit méca- 
nisme de grande sonnerie (100). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de déclenchement d'un signal sonore dit sonnerie secondaire pour une piéce 
dhorlogerie, laquelle comporte au moins un mouvement horloger, et, d'une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire agencé pour déclencher une sonnerie secondaire a un instant particulier lié a un préréglage, ou/et a 
la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramètre physique, et d'autre part au moins 
un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes d'émission sonore ou musicale commandé 
par des moyens de commande de sonnerie principale agencés pour déclencher une sonnerie principale à des instants 
programmés par ledit mouvement horloger, ou à la demande. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un arbre moteur sur lequel est 
ajusté un bloc de sonnerie, pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour 
l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie ou/et une bas- 
cule de déclenchement ou/et un cliquet d'une telle bascule, qui est agencé pour commander en pivotement ledit bloc de 
sonnerie 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire agencé pour déclencher une sonnerie secondaire à un 
instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un 
paramétre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 
d'émission sonore ou musicale commandé par des moyens de commande de sonnerie principale agencés pour déclencher 
une sonnerie principale à des instants programmés par ledit mouvement horloger, ou à la demande. 


[0004] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des piéces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie à répétition sont des piéces d'exception, par le grand nombre de leurs composants et 
par les soins et la durée des travaux de fabrication et d'assemblage. Les complications de sonnerie sont connues depuis 
au moins le XVIIIème siècle, mais n'ont fait l'objet que d'un nombre limité de publications entre 1763 et le milieu du XXème 
siécle. L'ouvrage de référence bien connu du praticien des complications, en particulier des grandes sonneries et des 
répétitions, auquel on se référera pour ne pas surcharger l'exposé de l'invention, est le traité «Les montres compliquées» 
rédigé par François Lecoultre et édité aux Editions horlogères à Bienne. 


[0006] Souvent, l'encombrement à l'intérieur des piéces d'horlogerie compliquées, en particulier des montres, est tel qu'il 
n'est pas possible de dupliquer certaines fonctions, en particulier les fonctions sonores, à l'intérieur du boitier, et il est 
alors nécessaire d'effectuer un choix parmi les complications sonores ou/et musicales. 


[0007] Tout particulièrement, la fonction de réveil est une complication séparée des complications de grande sonnerie 
ou répétition minutes. 


Résumé de l'invention 


[0008] L'invention se propose d'utiliser, dans une piéce d'horlogerie compliquée comprenant un mécanisme de sonnerie, 
grande sonnerie ou répétition minutes, d'utiliser une partie de ce mécanisme pour faire jouer un autre signal sonore, par 
exemple lié au réveil. 


[0009] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de déclenchement d'un signal sonore, dit de sonnerie secondaire, 
pour une piéce d'horlogerie, laquelle comporte au moins un mouvement horloger, et, d'une part au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au 
franchissement d'un seuil de valeur pour un paramètre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou 
de grande sonnerie ou de répétition minutes commandé par des moyens de commande de sonnerie principale agencés 
pour déclencher des sonneries à des instants programmés par ledit mouvement horloger, ou à la demande, caractérisé 
en ce que ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire comporte un mécanisme d'embrayage agencé 
pour, audit instant particulier déclenchant ledit mécanisme de commande de sonnerie secondaire, interdire l'exécution 
d'une sonnerie principale par débrayage desdits moyens de commande de sonnerie principale, et déclencher un signal 
sonore de sonnerie secondaire par embrayage de tout ou partie dudit mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou 
de répétition minutes, et encore agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant ledit mécanisme de commande 
de sonnerie secondaire, et, aprés l'exécution du signal sonore lié audit instant particulier déclenchant ledit mécanisme de 
commande de sonnerie secondaire, autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par embrayage desdits moyens 
de commande de sonnerie principale, et déclencher une sonnerie principale par embrayage dudit mécanisme de sonnerie 
ou de grande sonnerie ou de répétition minutes. 


[0010] Selon une caractéristique de l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire est agencé 
pour une piéce d'horlogerie qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire hiérarchisés entre 
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eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur lesdits moyens de commande de sonnerie, 
caractérisé en ce que ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire comporte, des moyens de comparaison 
des niveaux de priorité desdits mécanismes de commande de sonnerie secondaire, et un mécanisme d'isolement agencé 
pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de sonnerie secondaire, interdire 
son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire de priorité supérieure 
à la sienne est en cours d’exécution, et autoriser son fonctionnement si aucun un signal sonore d'un autre mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire de priorité supérieure a la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas ledit 
mécanisme d'isolement interdit le fonctionnement de tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire de 
priorité inférieure a la sienne. 


[0011] Selon une autre caractéristique de l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire est agencé 
pour une piéce d'horlogerie dont ledit au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire est un mécanisme 
de commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, caractérisé 
en ce que ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire est un mécanisme de réveil et que ledit mécanisme 
d'embrayage est agencé pour, audit instant de réveil désiré, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage 
desdits moyens de commande de sonnerie, et déclencher un signal sonore par embrayage dudit mécanisme de sonnerie 
ou de grande sonnerie ou de répétition minutes. 


[0012] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, comportant un arbre moteur sur lequel est 
ajusté un bloc de sonnerie, pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie, pour 
l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie ou/et une bascule 
de déclenchement ou/et un cliquet d'une telle bascule, qui est agencé pour commander en pivotement ledit bloc de son- 
nerie, caractérisé en ce qu'il comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire, qui lui est intégré. 


[0013] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la 
réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins 
un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes d'émission sonore ou musicale commandé 
par des moyens de commande de sonnerie agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés ou à la 
demande, caractérisée en ce qu'elle comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire. 


[0014] Selon une caractéristique de l'invention, ladite piéce d'horlogerie comporte plusieurs mécanismes de commande 
de sonnerie secondaire hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade ettous prioritaires sur lesdits 
moyens de commande de sonnerie, en ce qu'elle comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire. 


[0015] Selon une caractéristique de l'invention, ladite piéce d'horlogerie comporte ledit au moins un mécanisme de com- 
mande de sonnerie secondaire qui est un mécanisme de commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de 
mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et en ce qu'elle comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire. 


[0016] Selon une autre caractéristique encore de l'invention, ladite piéce d'horlogerie comporte un mécanisme de sonnerie 
ou de grande sonnerie ou de répétition minutes qui comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par une 
premiére bascule de répétition minutes, et elle comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire. 


[0017] Description sommaire des dessins D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront mieux à la 
lecture de la description détaillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés où: 


- la fig. 1 représente, de facon schématisée et sous forme d'un schéma-bloc, une piéce d'horlogerie, compor- 
tant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie, un mécanisme de commande de réveil, et 
un mécanisme de commande de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 2 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan en vue de dessous, une partie d'une piéce 
d'horlogerie, comportant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie à répétition, un méca- 
nisme de réveil, et un bloc de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 3 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan, le mécanisme de la fig. 2, en vue de dessus; 


- la fig. 4 représente, de facon schématisée et partielle, le mécanisme de sonnerie à répétition de la piéce 
d'horlogerie des fig. 2 et 3, comportant un bloc de sonnerie, selon l'invention, et illustrant le méca- 
nisme des ráteaux commandant les sonneries; 


- les fig. 5 à 19 représentent, de facon schématisée, partielle, et en perspective, des détails de la pièce d'horlogerie 
des fig. 2 et 3: 


- la fig. 5 illustre une commande de répétition minutes intégrée dans la piéce d'horlogerie; 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
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- la fig. 
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- la fig. 
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représente un sélecteur de mode de sonnerie, sous forme d'une roue á colonnes, et sa liaison avec 
une grande commande que comporte l'invention pour faire effectuer la sonnerie du réveil par le mé- 
canisme de sonnerie; 


représente un sélecteur commandé indirectement par cette grande commande, en position à proxi- 
mité de cliquets que comporte une bascule de déclenchement, pour commander l'exécution, ou bien 
d'une sonnerie, ou bien du réveil, selon la consigne donnée à la grande commande; 


montre un détail de la grande commande et de ses liaisons avec des organes de manoeuvre que 
sont un crochet de délai, un premier isolateur, et un deuxiéme isolateur, commandant ou interdisant 
les mouvements de sélection de mode, des ráteaux, ou gérant la durée de la sonnerie; 


illustre plus précisément l'interface entre le crochet de délai de la fig. 8 avec, d'une part un mobile 
de délai propre à l'invention, et, d'autre part, un levier d'arrét manuel de réveil; 


illustre les liaisons du deuxiéme isolateur de la fig. 8 avec, d'une part le crochet de délai, et d'autre 
part une bascule de sélecteur; 


représente la coopération du crochet de délai avec un rochet que comporte le mobile de délai de la 
fig. 9; 


représente un poussoir d'arrét manuel du réveil et son lien avec le crochet de délai, et illustre le po- 
sitionnement de la bascule de sélecteur entre le deuxiéme isolateur porté par la grande commande, 
et le sélecteur de la fig. 7, que commande cette bascule de sélecteur; 


représente la bascule de sélecteur, entre la grande commande et le sélecteur, ce dernier disposé 
face aux cliquets de la bascule de déclenchement, devant le bloc de sonnerie; 


représente un mobile d'embrayage commandé par la grande commande, à proximité du bloc de 
sonnerie, avec lequel, dans une position d'engrénement, il peut commander l'actionnement d'au 
moins une levée de marteau pour la sonnerie du réveil; 


représente, de facon similaire à la fig. 14, mais vu de l'autre cóté du mécanisme, le mobile 
d'embrayage de la fig. 14 et son environnement à proximité d'une extrémité de la grande com- 
mande; 


représente une autre vue encore de ce mobile d'embrayage, devant le bloc de sonnerie représen- 
té en prise, au niveau d'une roue de déclenchement de réveil qu'il comporte, avec une roue de délai 
que comporte un mobile de délai ayant pour fonction de limiter la durée de la sonnerie du réveil; 


représente la bascule de déclenchement de la fig. 7, munie de ses deux cliquets pour la commande 
de déclenchement, respectivement, de la sonnerie ou du réveil, et d'un bras visible sur la fig. 3 pour 
la coopération avec une came d'armement pour commander l'armement de cette bascule de déclen- 
chement; 


représente la grande commande, sur laquelle est fixée le deuxième isolateur, avec ses organes de 
guidage pour la manoeuvre du premier isolateur et du crochet de délai; 


représente, sous les piéces des minutes et des quarts de la piéce d'horlogerie, le bloc de sonnerie, 
le mobile de délai, le mobile d'embrayage, et les mobiles portés par la grande commande; 


représente, de facon schématisée, en perspective et en éclaté, un bloc de sonnerie que comporte 
l'invention; 


est constituée de trois fig. 21A, 21B, 21C, qui représentent, de façon schématisée et en vue en plan, 
trois étapes de fonctionnement successives d'un mécanisme anti-snoc que comporte l'invention, 
pour la protection des mécanismes de sonnerie contre des commandes intempestives de la part de 
l'utilisateur; 


représente, de facon schématisée, en perspective et partielle, un mécanisme de déclenchement de 
sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, comportant des organes commande mo- 
biles actionnés par une grande commande non représentée sur cette vue, un mobile d'embrayage, 
un mobile de délai, le bloc de sonnerie propre à l'invention, et un marteau pour jouer la sonnerie du 
réveil; 
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- la fig. 23 représente, de facon schématisée et en perspective, un mécanisme d'isolement que comporte 
l'invention; 

- la fig. 24 représente, de facon schématisée et en perspective, en éclaté, un mobile de délai que comporte 
l'invention; 

- la fig. 25 représente, de facon schématisée, et en perspective, un détail du mécanisme de déclenchement de 


sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, et la coopération d'un ensemble isolateur, 
qu'il comporte, avec une piéce des quarts du mécanisme de sonnerie, 


- la fig. 26 est un contre-champ de la fig. 25; 

- la fig. 27 représente, de facon schématisée, partielle, assemblé et en perspective, le bloc de sonnerie de la 
fig. 20; 

- la fig. 28 représente, de facon schématisée et en perspective, un sous-ensemble de plateau d'entrainement 


équipé que comporte ce bloc de sonnerie; 


- la fig. 29 représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessus, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 30 représente, de facon schématisée, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé dans la 
coupe AA de la fig. 29; 


- la fig. 31 représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé 
dans la coupe BB de la fig. 29; 


- la fig. 32 représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé 
dans la coupe CC de la fig. 29; 


- la fig. 33 représente, de facon analogue à la fig. 29, un détail d'une autre position d'un taquet de verrouillage 
que comporte le mécanisme selon l'invention; 


- la fig. 34 représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessous, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 35 représente, de facon schématisée et en perspective, un plateau d'entrainement que comporte ce 
sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 36 représente, de facon schématisée et en perspective, un rochet de détente que comporte ce sous- 
ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


- la fig. 37 représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessus, le principe de la coopération entre 
un crochet de cliquet que comporte le sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 
28, avec un rochet à canon que comporte le bloc de sonnerie et visible sur la fig. 27. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0018] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des piéces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


[0019] L'invention concerne des complications nouvelles apportées au mécanisme de sonnerie. 


[0020] En particulier, l'invention concerne l'adaptation d'une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mécanisme de son- 
nerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, pour utiliser tout ou partie de ce mécanisme dit de sonnerie 
principale, en tant qu'affichage sonore d'une autre fonction, dite sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale, 
et notamment d'un mécanisme de réveil. La piéce 1000 représentée sur les figures est une montre-bracelet, qui incorpore 
différentes complications objets de la présente invention. 


[0021] Par le vocable général sonnerie, on entend ci-aprés toute émission sonore ou musicale, et en particulier une 
émission sonore réalisée par la percussion d'un marteau sur un timbre, ou similaire, selon les mécanismes connus de 
piéces d'horlogerie à sonnerie ou de boites à musique. 


[0022] La fig. 1 illustre la constitution d'une piéce d'horlogerie 1000 compliquée, notamment une montre. Cette piéce 1000 
comporte classiquement au moins un mouvement horloger 200, et, d'une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400 pour déclencher une sonnerie dite secondaire, par exemple une sonnerie de réveil, à un instant 
particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un para- 
métre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 
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commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10. Ceux-ci sont interfaces avec le mouvement horloger 
200, et agencés pour déclencher une sonnerie principale á des instants programmés par le mouvement horloger 200, ou 
à la demande, en particulier dans le cas d'une répétition minutes, tel l'exemple illustré par les figures. Ce mécanisme 100 
est de préférence un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0023] Selon le cas, le mouvement horloger 200 ou le mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs 120 
pour l'entrainement d'un mécanisme sonore. 


[0024] La piéce d'horlogerie 1000 comporte, dans une réalisation préférentielle de l'invention, illustrée par les figures, 
un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui peut consister en un mécanisme de réveil 300, et qui 
comporte avantageusement des moyens de sélection de mode 500 et des moyens d'embrayage 600. Néanmoins, le re- 
groupement des blocs fonctionnels sur la fig. 1 est indicatif: les uns ou les autres peuvent faire partie d'un autre mécanisme 
de la piéce d'horlogerie 1000, par exemple les moyens de sélection 500 peuvent étre intégrés aux moyens de commande 
de sonnerie principale 10, ou encore au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0025] Ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 permet d'utiliser tout ou partie d'un mécanisme de 
sonnerie principale 100 pour jouer une sonnerie commandée par un mécanisme de commande de sonnerie secondaire, 
par l'intermédiaire de moyens d'embrayage 600, et d'une tringlerie de commande 700 dans l'exemple de réalisation, 
laquelle est avantageusement couplée avec des moyens d'isolement 800 participant à (a sécurité de fonctionnement de 
l'ensemble, en n'autorisant qu'une seule commande à la fois vers les mécanismes d'émission sonore proprement dits. 
Ceux-ci comportent dans tous les cas un bloc de sonnerie 2 intégré dans le mécanisme de sonnerie principale 100 ou 
interface avec lui. Dans une variante avantageuse, un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 intégre un 
mobile d'embrayage 150, interface avec ce bloc de sonnerie 2. Dans une autre variante permettant de limiter la durée 
d'une sonnerie, un mécanisme limiteur de durée 330 intégre un bloc de délai 130 également interface avec le bloc de 
sonnerie 2. Un autre mécanisme optionnel de sécurité est un mécanisme anti-snoc 900 qui prévient toute manoeuvre 
intempestive de lancement d'une répétition minutes, et qui peut étre agencé entre le mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 et les moyens de commande de sonnerie principale 10, ou encore étre intégré à ces derniers, ou 
au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0026] Le mécanisme de commande sonore 400 peut ainsi étre déclenché par l'atteinte d'une valeur préréglée, soit une 
valeur de temps dans le cas d'un réveil, soit ta valeur d'une grandeur physique mesurée par un capteur comme la pression 
dans le cas d'un mécanisme de mise à feu d'une mine ou d'une torpille, ou encore comme un seuil de radioactivité, de 
température, ou autre, pour des personnels ayant à circuler dans des zones dangereuses, et il peut étre déclenché par la 
réception, au niveau d'un récepteur installé dans la piéce d'horlogerie, d'un signal externe nécessitant un avertissement 
de l'utilisateur de la piéce d'horlogerie, comme un signal d'appel téléphonique ou similaire, ces applications étant citées 
à titre d'exemple et nullement limitatives. 


[0027] Les fig. 2 et 3 illustrent la coopération, sur une piéce d'horlogerie compliquée 1000, d'un mécanisme de sonnerie 
à répétition 100, avec les complications qui lui sont propres, et d'un mécanisme de sonnerie secondaire, en particulier 
constitué par un mécanisme de réveil 300. Les fonctions particuliéres seront détaillées plus loin dans la description. 


[0028] Le mécanisme de sonnerie 100 présenté ici est de type à déclenchement instantané, et reprend, tel que visible sur 
les fig. 2 et 3, les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 798 611 du méme déposant, dont le contenu 
est incorporé par référence. En particulier, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un bloc de sonnerie 2, qui va étre 
exposé en détail dans la suite de la description, et qui est adapté pour les fonctionnalités nouvelles de l'invention. 


[0029] Le mouvement horloger 200 comporte un rouage de minuterie, non représenté sur les figures, qui entraine une 
came de déclenchement 530 visible sur la fig. 2 sous ta forme d'une étoile de quatre. Quand la sonnerie est déclenchée, 
le bloc de sonnerie 2 entraine un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, tous deux visibles sur la fig. 3. 


[0030] En fonctionnement automatique, la came de déclenchement 530 provoque le pivotement d'une bascule de déclen- 
chement 105, vers un rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, qui sera détaillé plus loin. La bascule de 
déclenchement 105 comporte un premier cliquet 109, qui entraine le rochet de détente 9 en pivotement, pour libérer le 
rouage du bloc de sonnerie 2. 


[0031] En fonctionnement manuel, un organe de commande manuelle, tel que le poussoir de répétition minutes, lié à 
la premiére bascule 535, décrit ci-dessus, selon les enseignements de la demande de brevet EP 1 798 611 du méme 
déposant incorporée ici par référence, actionne mécaniquement la bascule de déclenchement 105. La came d'armement 
440 coopère quant à elle avec un bras 441 que comporte la bascule de déclenchement 105, visible sur les fig. 3 et 17, pour 
commander l'armement de celle-ci à rencontre d'un ressort de rappel. Cette came d'armement 440 comporte une marche, 
qui permet de laisser retomber la bascule de déclenchement 105 lors du déclenchement. Le plateau 525 comporte un 
crochet pivotant 528, qui, en position accrochée, à une de ses extrémités, lie le plateau 525 avec un rochet d'une roue de 
renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Une extrémité opposée de ce crochet 528, visible sur la fig. 2, 
coopére avec un dispositif de verrouillage comportant un bras de commande avec crochet de verrouillage 529 et, dans 
une variante préférée et illustrée ici, une bascule de décrochement 531. Selon sa position, le crochet de verrouillage 529 
bloque ou libére la came d'armement 440, il autorise donc l'arrét ou le déclenchement de toutes les sonneries selon sa 
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position. Ce crochet de verrouillage 529 coopére avec un levier de commande manuelle pour le déclenchement manuel 
de la sonnerie. 


[0032] La bascule de décrochement 531 est montée pivotante sur ce levier de commande manuelle, rappelée par un 
ressort, et coopére par une extrémité avec la came de déclenchement 530, et, par un doigt, avec une goupille portée 
par le bras de commande avec crochet de verrouillage 529, et elle permet de provoquer le pivotement du crochet de 
verrouillage 529 en position déverrouillée quand la bascule de décrochement 531 est elle-même reláchée par la came 
de déclenchement 530. 


[0033] L'invention concerne un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une telle pièce d’horlogerie 
1000. 


[0034] Selon l'invention, ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte un mécanisme 
d'embrayage 600 agencé pour, à cet instant particulier de déclenchement du mécanisme de commande de sonnerie se- 
condaire 400, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie prin- 
cipale 10, et pour déclencher un signal sonore de sonnerie secondaire par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de 
grande sonnerie ou de répétition minutes 100, ou du moins d’une partie de ce mécanisme. Le mécanisme 1 est encore 
agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 et après 
l'exécution du signal sonore lié à cet instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400, autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par embrayage des moyens de commande de sonnerie princi- 
pale 10, et déclencher un signal sonore de sonnerie principale par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0035] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 selon l'invention est notamment applicable à une pièce 
d'horlogerie 1000 qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux 
et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur les moyens de commande de sonnerie principale 10. 


[0036] Selon l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte alors des moyens de com- 
paraison des niveaux de priorité des mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 
800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de sonnerie secon- 
daire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, et autoriser son fonctionnement si aucun un signal so- 
nore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours 
d'exécution, auquel cas ledit mécanisme d'isolement 800 interdit le fonctionnement de tout autre mécanisme de commande 
de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0037] L'application de l'invention est plus précisément décrite pour un cas particulier, illustré par les figures, non limitatif, 
oü au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 est un mécanisme de commande de réveil 400 
qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, non détaillés ici. Dans ce cas le 
mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 est un mécanisme de réveil 300 commandé par un mécanisme 
de commande de réveil 400. 


[0038] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, ou bien la piéce d'horlogerie 1000, comporte, de 
préférence et notamment dans la version illustrée par les figures, des moyens de sélection de mode 500. 


[0039] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour différencier, et sélectionner, au niveau de la piéce 
d'horlogerie 1000, au moins, d'une part un mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, activant alors le mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400, notamment constitué par un mécanisme de commande de réveil, et d'autre 
part un ou plusieurs modes de sonnerie principale, associés ou non à un mode silence, en activant le mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10 qui agit sur un bloc de sonnerie 2. 


[0040] Par exemple, les moyens de sélection de mode 500 peuvent permettre, sur une piéce d'horlogerie 1000 munie des 
complications adéquates, de sélectionner différents modes: réveil, grande sonnerie, sonnerie, petite sonnerie, répétition 
minute, silence, cette énumération n'étant nullement limitative. 


[0041] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour, quand le mode de sonnerie secondaire, notamment 
de sonnerie de réveil, est sélectionné, armer le mécanisme d'embrayage 600 pour le débrayage de la sonnerie principale 
et l'embrayage d'un mécanisme de sonnerie secondaire, notamment de réveil 300, commandé par le mécanisme de 
commande de réveil 400, pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil par un bloc de sonnerie 2 que comporte 
le mécanisme de grande sonnerie 100. Ce mécanisme d'embrayage 600 est encore agencé pour, en cas de sélection du 
mode sonnerie principale, débrayer le mécanisme de sonnerie secondaire ou du réveil par la grande sonnerie, et pour, 
ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou du réveil, ou bien effectuer cette sonnerie secondaire ou du réveil 
par un autre mécanisme que la grande sonnerie. 


[0042] L'accumulation d'énergie, pour le fonctionnement du mouvement horloger 200, et des mécanismes de commande, 
de réveil, et de sonnerie, n'est pas détaillée ici, ni en termes de rechargement, ni en termes de stockage. Les moyens 
de stockage d'énergie peuvent étre uniques, par exemple sous la forme d'un barillet fortement dimensionné assurant à 
la fois une réserve de marche convenable du mouvement horloger 200 et une réserve de marche pour le déroulement 
d'un certain nombre de sonneries et de sonneries de réveil, tel que connu du document EP 1845 425 du méme déposant, 
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dont le contenu est incorporé ici par référence. Les moyens de stockage d'énergie peuvent aussi être différenciés, par 
l'utilisation de barillets, ou similaires, affectés à chacune des fonctions. 


[0043] L'interface entre l'utilisateur et la piéce d'horlogerie 1000, pour la sélection et la commande des fonctions de 
sonnerie et de réveil, est, dans l'exemple non limitatif illustré par les figures et qui concerne une piéce d'horlogerie à 
répétition minutes et à grande sonnerie, constitué de trois commandes. 


[0044] Ces trois commandes s'ajoutent à la commande propre à la mise à l'heure du réveil, qui n'est pas détaillée ici, et qui 
peut avantageusement reprendre les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 921 519 du méme dépo- 
sant, dont le contenu est incorporé ici par référence. Dans une réalisation préférée, non détaillée ici, la piéce d'horlogerie 
1000 comporte un poussoir permettant d'effectuer la mise à l'heure du mouvement, ou la mise à l'heure du réveil, l'action 
sur ce poussoir mettant en route un embrayage sélectionnant l'une ou l'autre minuterie. 


[0045] Le fonctionnement en mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, utilise un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire, notamment de réveil, 400 agencé pour déclencher un signal sonore, à un instant programmé, par 
l'action d'un mécanisme d'embrayage 600 que comporte le mécanisme de réveil 300. 


[0046] De facon avantageuse, en raison de sa simplicité, le mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de 
commande 700, comportant une grande commande 401, agencée pour piloter un mobile d'embrayage 150 pour l'exécution 
de la sonnerie de secondaire ou de réveil à partir d'un bloc de sonnerie 2 que comporte le mécanisme de grande sonnerie 
100, et pour piloter un mobile de délai 130 pour définir la durée de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0047] Selon l'invention, le mécanisme de commande de réveil 400 comporte un mécanisme d'embrayage 600 agencé 
pour, en cas de sélection du mode de sonnerie secondaire ou de réveil, effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil par la 
grande sonnerie de la piéce d'horlogerie 1000. Ce mécanisme d'embrayage 600 permet, à l'inverse, en cas de sélection 
du mode sonnerie principale, de débrayer ce mécanisme de sonnerie de sonnerie secondaire ou de du réveil par la grande 
sonnerie, et, ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil, ou bien d'effectuer la sonnerie secondaire 
ou de réveil par un autre mécanisme que la grande sonnerie, dévolu à l'affichage de la sonnerie secondaire ou de réveil, si 
la piéce d'horlogerie posséde un tel mécanisme, par exemple un vibreur. Dans le mode de réalisation préféré, illustré par 
les figures, ce mécanisme d'embrayage 600, commandé par la grande commande 401, comporte un mobile d'embrayage 
150, qui est représenté aux fig. 14 à 16. 


[0048] Les fig. 2, 3, 4 et 19 présentent, de facon partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition 100 selon l'invention, 
les constituants classiques d'une grande sonnerie ou d'une sonnerie à répétition, notamment à répétition minute, ne sont 
pas tous représentés, l'homme du métier pourra se référer à l'ouvrage «Les montres compliquées» cité plus haut pour 
retrouver les combinaisons usuelles. 


[0049] Les organes de prise d'information de la sonnerie sont classiquement des limacons des heures 101, des quarts 
102, des minutes 103 avec la surprise 103A, visibles sur la fig. 4. Une bascule de déclenchement 105, illustrée en détail à 
la fig. 17, est commandée par un mécanisme de commande, tel qu'une came de déclenchement ou similaire, cette bascule 
105 est rappelée par un ressort 107, et elle comporte un deuxième premier cliquet 109. Ce deuxième premier cliquet 109 
est destiné à coopérer avec le rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui sera présenté plus loin. 


[0050] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 comporte des piéces des minutes 110 et des quarts 111, ainsi que, 
pour la sonnerie des heures, une premiére levée 58 d'entrainement d'un premier marteau 108 sur un timbre 117; dans 
une variante particuliére, une deuxiéme levée entraine un deuxiéme marteau 106. Pour la sonnerie des minutes une autre 
levée 112 entraine un petit marteau 113. Un ráteau de crémaillére 115 est utilisé pour l'armement de la sonnerie, il est 
destiné à coopérer avec un pignon à crémaillére 14 que comporte le bloc de sonnerie 2. Un crochet des minutes 116 peut 
étre fixé sur la piéce des quarts 111, pour limiter la sonnerie en fonction du nombre de minutes et de quarts à sonner, 
pour éviter au mécanisme de tourner à vide entre quarts et minutes, la piéce des minutes 110 s'arréte alors toujours sur 
la méme position de repos. 


[0051] Un mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs, qui peuvent étre, ou non, différenciés de ceux du 
mouvement horloger 200 proprement dit. Ces moyens moteurs ne sont pas détaillés ici, ils peuvent prendre la forme d'un 
barillet, d'un ressort, ou similaire, en général alimentés par une action de l'utilisateur sur un poussoir de crémaillére ou 
similaire. Ces moyens moteurs procurent l'énergie nécessaire à l'exécution de la ou des sonneries. Ils ne sont représentés 
ici que par un arbre moteur 120, transmettant l'énergie aux mobiles de génération du son des sonneries. Cet arbre moteur 
120 permet de mettre en mouvement un bloc de sonnerie 2, qui communique directement l'énergie à une ou plusieurs 
levées pivotantes de marteau, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, pour commander, à l'instant adéquat, la 
percussion d'un ou plusieurs marteaux sur des timbres, gongs, cloches, ou similaires. 


[0052] Comme il sera détaillé plus loin, dans une réalisation préférée illustrée par les figures, le mécanisme de déclen- 
chement de sonnerie secondaire 1 comporte une bascule de déclenchement spéciale 105, propre à l'invention, dont la 
course de pivotement est déclenchée, en mode automatique de sonnerie vers un rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 
2 par une came de déclenchement 530 entrainée par un rouage de, minuterie du mouvement horloger 200, ou bien en 
sonnerie à la demande vers le rochet 9 par une tringlerie de répétition minute actionnée par un poussoir 535 manoeuvré 
par l'utilisateur. La coopération de cette bascule de déclenchement 105 avec ce rochet de détente 9 se fait alors par un 
premier cliquet 109 que comporte la bascule de déclenchement 105. Ce premier cliquet 109 est rappelé par un premier 
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ressort 109 A et a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
principales sélectionnées par les moyens de sélection de mode 500. 


[0053] Selon l'invention, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte encore un deuxième 
cliquet 209 rappelé par un deuxième ressort 209 A et situé dans un plan parallèle à celui du premier cliquet 109 et distinct 
du plan de celui-ci, et qui a pour fonction de coopérer avec une denture d’une roue de déclenchement 118 de sonnerie 
secondaire, notamment de réveil, ajoutée au bloc de sonnerie 2 pour l'actionnement de la sonnerie du réveil. La sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxième cliquet 209 est réalisée par un levier sélecteur 233 étage et articulé avec la 
tringlerie de commande 700, elle-même commandée en déplacement par les moyens de sélection de mode 500. 


[0054] En effet, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte, à une de ses extrémités, deux 
cliquets 109 et 209, dans deux plans parallèles et voisins, chacun rappelé par un ressort, respectivement 109 A, 209 A. Le 
premier cliquet 109 a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
de sonnerie principale sélectionnées par la roue à colonnes 500, alors que le deuxième cliquet 209 a pour fonction de 
coopérer avec la denture de la roue de déclenchement 118 pour Pactionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil. 
Le levier sélecteur 233 est étage, et a donc pour fonction de choisir le cliquet adéquat selon le mode de sonnerie choisi, 
et notamment le levier sélecteur 233 permet, quand c’est nécessaire, de dégager le bec du deuxième cliquet 209 de la 
denture de la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0055] Ainsi, lors de son pivotement, la bascule 105 vient déclencher, avec l’un de ses cliquets 109 ou 209, sélectionné 
par un mécanisme de sélection comportant une bascule de sélecteur 415 et un levier sélecteur 233, respectivement le 
rochet de détente 9 ou la roue de déclenchement 118, tel que visible sur les fig. 7 et 18. 


[0056] Pour ce faire, la grande commande 401 comporte un petit bras 411, qui est saillant latéralement, par rapport à la 
tringle de la grande commande 401. Ce petit bras 411 a pour fonction d’entraîner une goupille 415 A montée à une extrémité 
d’une bascule de sélecteur 415, laquelle est montée pivotante en son milieu par rapport à la platine du mécanisme, tel 
que visible sur les fig. 10 à 12. Tel que visible sur la fig. 13, l'autre extrémité de la bascule de sélecteur 415 comporte 
une goupille 415 B, pour son articulation avec le levier sélecteur 233, lequel est monté pivotant par rapport à une platine 
ou un pont de la pièce d’horlogerie. 


[0057] La roue de déclenchement de réveil 118 est indépendante du rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 2, et jux- 
taposée avec lui, chacun d'entre eux étant à même d'agir par une goupille que comporte chacun d'eux, mais jamais en 
méme temps, sur un crochet 5 entraineur d'un rochet à canon 11, que comporte classiquement le bloc de sonnerie 2. 
Ce rochet à canon 11 est lui-même solidaire d'au moins un rochet 13 coopérant avec au moins une levée 58 de marteau 
pour l'exécution d'une sonnerie. 


[0058] Les moyens de sélection de mode 500 ou une roue à colonnes que comportent ces derniers, ou qui les consti- 
tue, commandent le pivotement sur un pont d'un crochet 507. Une premiére extrémité du crochet 507 coopére avec un 
rochet 505 solidaire des moyens de sélection de mode 500, et une deuxiéme extrémité du crochet 507 est agencée pour 
entrainer la tringlerie de commande 700, au niveau de la grande commande 401 agencée pour entrainer, directement, ou 
indirectement par l'intermédiaire de la bascule de sélecteur 415 pivotante, le levier sélecteur 233 qui effectue la sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxiéme cliquet 209. 


[0059] Les trois commandes de pilotage de la sonnerie principale et de la sonnerie secondaire, notamment du réveil, sont: 
- un doigt de commande 501 de sélection d'un mode sur un sélecteur de sonnerie 500 constituant les moyens de sélection 
de mode 500, lequel comporte ici une roue à colonnes, visible sur la fig. 6; 

- un poussoir de déclenchement de la répétition minutes, non directement représenté ici, rappelé en position de repos par 
un ressort 534, et commandant directement une premiére bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir 211 d'arrét manuel de la sonnerie secondaire, ou du réveil, relié par un ressort 212 à un levier 210 d'arrét 
manuel de sonnerie secondaire ou du réveil, exposé plus loin, et visible sur les fig. 2 et 3. Ce poussoir 211 permet d'arréter 
la sonnerie secondaire ou de réveil avant la fin du cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0060] L'utilisateur sélectionne, au niveau du doigt de commande 501, le mode de fonctionnement désiré du mécanisme 
de sonnerie. S'il sélectionne la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, le poussoir 211 est rendu opérant, sinon il 
est débrayé. La sélection effectuée au niveau de la roue à colonnes 500 est exclusive d'un mode unique, ou bien sonnerie 
secondaire ou de réveil, ou bien un des modes de sonnerie principale pour lesquels le mécanisme de sonnerie 100 est 
concu, dont le mode silence. Au mode silence prés, la répétition minutes peut étre jouée en principe à tout instant, mais une 
sécurité empéche le lancement de la répétition minutes quand une autre sonnerie de sonnerie principale, ou une sonnerie 
secondaire ou de réveil, est en train de jouer, et inversement. Une sécurité particuliére constituée par un mécanisme 
anti-snoc 900 présenté plus loin, et comportant une deuxiéme bascule 536 pivotante et un verrou 537 pivotant, agencé 
pour rendre inopérant le lancement de la répétition minute, quand celle-ci a déjà été lancée et est encore en train de jouer. 


[0061] Sur les fig. 2 et 6 est visible un isolateur de mise à l'heure 521, conformément aux enseignements de la demande 
de brevet EP 1933 212 du méme déposant incorporée ici par référence, qui permet de verrouiller le mécanisme de mise 
à l'heure quand une sonnerie est enclenchée. 


[0062] En fonction réveil, le mécanisme d'embrayage 600, par sa tringlerie de commande 700, met en place certains 
composants, qui, quand le mode de sonnerie secondaire ou de réveil n'est pas sélectionné, sont isolés pour laisser la prio- 
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rité alafonction de sonnerie principale dorigine. Cette tringlerie de commande 700 comporte essentiellement la grande 
commande 401, se présentant sous la forme d’une tringle représentée à la fig. 18, et qui coopére directement ou indirec- 
tement avec des composants dévolus a la commande de fonctionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour 
déclencher le jeu de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour limiter la durée de cette sonnerie. Ces derniers composants 
sont constitués respectivement dans la réalisation préférée représentée sur les figures par un mobile d'embrayage 150, 
et un crochet de délai 141 associé à un mobile de délai 130. 


[0063] Cette grande commande 401 coopére encore avec des organes de sécurité appartenant à des moyens d’isolement 
800, notamment un premier isolateur 142 de limitation des mouvements des doigts palpeurs ou des ráteaux, comme il 
sera exposé plus loin. 


[0064] La grande commande 401, visible sur les fig. 6 et 8, permet de piloter la grande sonnerie pour utiliser une partie 
de son mécanisme pour faire jouer le réveil, ou, á l'inverse, de débrayer complétement la fonction réveil des fonctions 
sonnerie. Elle gouverne toutes les pièces du réveil, une fonction d'embrayage, et assure la bonne mise en place de toute la 
cinématique. Dans son application à une montre, la grande commande 401 traverse, de façon sensiblement diamétrale, la 
pièce 1000, ce qui permet une action directe, avec un minimum de renvois, entre des fonctions dont les mécanismes sont 
éloignés. La grande commande 401 peut être réalisée de façon rigide, et elle coopère ainsi efficacement aux fonctions de 
sécurité empêchant des manipulations dangereuses pour les mécanismes. 


[0065] L'action de l'utilisateur sur le doigt de commande 501 de sélection de mode déclenche le pivotement de la roue 
à colonnes 500. 


[0066] Tel que visible sur les fig. 8 et 6, dans une exécution particulière et non limitative, la roue à colonnes 500 comporte, 
coaxiaux, quatre rochets à quatre dents dont deux sont visibles sur les figures, ceux-ci de sens contraire 502 et 503, elle 
comporte encore une came 504 en trèfle à 4 feuilles, et un rochet 505, qui coopère avec un crochet 507 pivotant sur un 
pont non représenté. 


[0067] Tel que visible sur la fig. 6, le crochet 507 comporte un tourillon 432, ou une goupille, qui est mobile dans une 
lumiére oblongue 433 de la grande commande 401, et un bec qui coopére avec la came 504. Le pivotement de la roue 
a colonnes 500 entraíne ainsi en pivotement le crochet 507, dont le tourillon 432 pousse, au niveau de l'oblong 433, la 
grande commande 401. 


[0068] Dans cette réalisation particuliére, la grande commande 401 ne se déplace qu'entre deux positions, correspondant 
l'une à l'armement de la sonnerie secondaire, notamment de réveil, pour son jeu par la grande sonnerie, et l'autre au 
désarmement de cette sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0069] Le rochet 502 de la roue à colonnes 500 coopère avec une bascule à râteau 512 dont une extrémité comporte un 
rateau 513, pour l'affichage du mode de sonnerie sélectionné au niveau d'une roue 514 engrenant avec ce râteau 513, 
tel que visible sur la fig. 3. 


[0070] Le rochet 503 coopere avec un bras que comporte un isolateur d'heure pour petite sonnerie 506. 


[0071] Quand la répétition minutes est enclenchée, la premiére bascule de répétition minutes 535 pousse la deuxiéme 
bascule 536 de la répétition minutes, ce qui fait translater un bras-bascule 523, faisant pivoter a son tour un bras-bascule 
courbe 522, qui est agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
2. Le bras 522 pousse alors la grande commande 401, pour isoler le réveil, la grande commande 401 est alors bloquée au 
niveau de son bec 430 par le bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Après l'achèvement 
de celle-ci, la bascule 517 est débrayée, puis la grande commande 401 revient elle-même en place sous l'action d'un 
ressort de rappel. La deuxième bascule 536 constitue une sécurité efficace contre des manipulations intempestives de 
l'utilisateur. 


[0072] Le bloc de sonnerie 2, tel que visible sur les fig. 20 et 27, est une réalisation spéciale construite sur une base 
classique, l'invention s'adapte toutefois sans probléme à des compositions différentes. 


[0073] Ce bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivo- 
tement D, représenté à la fig. 35. 


[0074] Ce plateau d'entrainement 3 est porteur d'un cliquet 5. Le cliquet 5 comporte un crochet 6 à bec 6A rappelé vers 
l'axe D par un ressort 7, tel que visible sur la fig. 28. 


[0075] Les fig. 28 et 29 représentent un sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé particulier, propre à l'invention, 
constituée sur la base de ce plateau d'entrainement 3, porteur du cliquet 5, du ressort 7, et d'un taquet pivotant 181 muni 
de son ressort de rappel 183 exposés ci-dessous. 


[0076] Le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet de détente 9, qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10, en particulier pour être entraîné par le deuxième premier cliquet 109 de la bascule 
de déclenchement 105. 


[0077] Le canon 4 comporte des moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur 
120 d'un mécanisme de sonnerie à répétition 100. 
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[0078] Le mécanisme selon l'invention est utilisable pour une répétition minutes, ou bien pour une grande sonnerie, tel que 
représenté sur les figures. De façon usuelle pour une grande sonnerie, le mouvement horloger 200 entraîne des limacons 
101, 102, et 103, qui fournissent à tout instant une référence temporelle exacte. 


[0079] En mode sonnerie principale, le déclenchement de la sonnerie, qu'il soit effectué en automatique ou en manuel, 
provoque l'action du premier cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105 sur le rochet de détente 9, provoquant son 
pivotement. De ce fait, la goupille 8 que porte ce rochet 9 circule dans la lumiére 3A du plateau d'entrainement 3, et vient 
pousser le crochet 6, et libére alors la denture 12 du rochet à canon 11 qui, en position de repos du ressort 7, engrenait 
avec le bec 6A du crochet 6. 


[0080] L'étage de sortie du bloc de sonnerie 2, comportant le rochet des heures 13, peut alors pivoter librement autour 
de l'axe D. Sous l'action de ressorts qui coopérent avec les piéces des quarts 111 et des minutes 110, il y a pivotement 
du rochet des heures 13 sous l'action du pignon de crémaillére 14 qui est entrainé en permanence par la crémaillére 115, 
jusqu'à l'arrét d'un bras de crémaillére sur le limacon des heures 101. 


[0081] Le ressort de la piéce des quarts 111 entraine quant à lui le pignon de piéce des quarts 19, jusqu'à l'arrét d'un bras 
de la pièce des quarts 111 sur le limacon des quarts 102. La prise de position du bras de pièce des minutes 110 sur le 
limacon des minutes 103 est classique, par l'intermédiaire du mouvement de la piéce des quarts 111. Quand la sonnerie 
se met en route, la goupille 8 est libérée, et le ressort 7 rengrène le bec 6A du crochet 6 avec la denture 12 du rochet à 
canon 11, ce qui actionne les différentes levées sur les marteaux respectifs. 


[0082] Ce rochet de détente 9, visible sur la fig. 36, porte une goupille 8, qui peut agir, au travers d'une lumiére 3A que 
comporte le plateau d'entrainement 3 représenté à la fig. 35, sur le cliquet 5, pour la manoeuvre du crochet 6 sous l'action 
d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule de déclenchement 105 ou d'un premier 
cliquet 109 d'une telle bascule 105 que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0083] Ce cliquet 5 est ainsi mobile, de préférence sensiblement radialement, à rencontre du ressort 7, c'est-à-dire vers 
la périphérie du plateau 3, sous l'action de cette goupille 8. 


[0084] Tel que visible sur la fig. 37, le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet à canon 11, qui est agencé pour étre monté 
pivotant sur le canon 4 du plateau d'entrainement 3, autour de l'axe D. Ce rochet à canon 11 est concu pour coopérer, au 
niveau d'une denture 12 qu'il comporte, avec le bec 6A du crochet 6 du cliquet 5, tel que visible sur la fig. 37. Selon sa 
position, ce bec 6A autorise ou interdit le pivotement du rochet à canon 11. 


[0085] Le rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec au moins un premier rochet des 
heures 13, lequel est agencé pour coopérer avec au moins une levée 58 d'entrainement de marteau que comporte le mé- 
canisme de sonnerie à répétition 100, pour déclencher une sonnerie principale. Dans une variante particuliére, le premier 
rochet des heures 13 est solidaire en pivotement d'un deuxième rochet des heures 15, qui est décalé angulairement par 
rapport à lui, pour le déclenchement d'une sonnerie supplémentaire, décalée dans le temps par rapport à la sonnerie de 
base, et en particulier dans certaines plages horaires. 


[0086] Selon l'invention, tel que visible sur les fig. 20, 27 et 30, le bloc de sonnerie 2 comporte encore une roue de dé- 
clenchement 118, en particulier de déclenchement de réveil quand la sonnerie secondaire est une sonnerie de réveil, 
indépendante, pour le déclenchement d'une sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale. La sonnerie secon- 
daire peut notamment étre jouée, en utilisant l'énergie des memes moyens moteurs 120 que ceux qui font fonctionner la 
sonnerie principale, sur au moins un autre timbre que celle-ci, par l'action d'au moins une autre levée sur au moins un 
autre marteau, tel qu'illustré dans le présent mode de réalisation particulier et préféré. Cette roue de déclenchement 118 
est juxtaposée au rochet de détente 9, chacun d'entre eux étant à méme d'agir sur le crochet 6 par une goupille, mais 
jamais en même temps, pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, 
la sonnerie secondaire, ou bien la sonnerie principale. 


[0087] En effet, la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont indépendants l'un de l'autre et chacun com- 
mandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, respectivement de la sonnerie 
secondaire, ou bien de la sonnerie principale. Et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous deux 
agencés pour coopérer, mais jamais en même temps, sur le crochet 6. 


[0088] Selon une variante préférée, la roue de déclenchement 118 est agencée pour coopérer avec une roue de délai 132 
que comporte un mobile de délai 130 limiteur de durée, exposé plus loin, pour réguler et limiter la durée de l'exécution de 
la sonnerie secondaire ou de réveil. De préférence, la tringlerie de commande 700, et en particulier la grande commande 
401, est agencée pour bloquer la roue de délai 132 en fin de cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0089] Ce mobile de délai 130 a pour fonction de limiter la durée de la sonnerie secondaire ou du réveil à une valeur 
prédéterminée, par exemple à une durée de 20 secondes sur la piéce 1000 illustrée par les figures. 


[0090] Selon une autre caractéristique propre à l'invention, le plateau d'entrainement 3 comporte une denture périphérique 
119 agencée pour coopérer avec un mobile d'embrayage 150 porté par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à l'autre émission sonore dite sonnerie secondaire. 
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[0091] Cette denture périphérique 119 permet d’utiliser la force motrice d'un mécanisme de grande sonnerie pour entrai- 
ner une sonnerie secondaire, ici dans l'exemple des figures une sonnerie de réveil. L'exemple du réveil n'est pas limitatif, 
d'autres applications peuvent étre envisagées, tel que l'entrainement d'un automate, ou autre. 


[0092] Plus particuliérement, le bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 lequel comporte une denture 
périphérique 119 pour sa coopération avec un pignon 158 que comporte un mobile d'embrayage 150, avec lequel il engréne 
en permanence, ce mobile d'embrayage 150 étant mü angulairement par une grande commande 401 que comporte la 
tringlerie de commande 700, pour faire, selon sa position, coopérer ou non ce pignon 158 avec un pignon 159 porteur 
d'une étoile 161 laquelle est agencée pour coopérer avec au moins une levée 162 d'un marteau 106 pour effectuer la 
sonnerie du réveil. 


[0093] De préférence, le bloc de sonnerie 2 comporte encore, monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec le 
rochet des heures 13, un pignon de crémaillére 14, visible sur la fig. 27, agencé pour coopérer avec le ráteau de crémaillére 
115. 


[0094] De facon préférée, le canon 16 du rochet à canon 11 comporte une portée cylindrique 17 agencée pour recevoir, 
mobile en pivotement, un pignon de piéce des quarts 19 que comporte le bloc de sonnerie 2, visible sur la fig. 25. Ce pignon 
19 est agencé pour coopérer avec une piéce des quarts 111 d'un tel mécanisme de sonnerie 100, et est porteur d'une 
goupille 21. Ce canon 16 comporte des moyens d'entrainement en pivotement 18, par exemple sous la forme d'un carré 
d'entrainement ou similaire, d'un doigt 22 que comporte le bloc de sonnerie 2. Ce doigt 22, visible sur la fig. 27, comporte 
une face d'appui 23, qui est agencée pour coopérer avec la goupille 21, pour entrainer le pignon 19 en pivotement quand 
une telle piéce des quarts 111 pivote dans un seul sens de pivotement apte à entraíner le doigt 22. 


[0095] Le doigt 22 est solidaire du rochet des heures 13 par son carré d'entrainement, et il laisse le pignon 19 s'arréter 
dans une position qui n'est imposée que par la piéce des quarts 111. L'écart angulaire entre la face d'appui 23 et la goupille 
8 est alors d'autant plus grand qu'il y a d'heures à sonner, avant le démarrage de la sonnerie. 


[0096] L'assemblage du bloc de sonnerie 2 est réalisé par une vis ou similaire 24, prenant appui sur une rondelle 24A et 
assemblée avec un arbre moteur 120 ou un mobile que porte ce dernier. 


[0097] Le canon 4 du plateau d'entrainement 3 comporte de préférence des moyens d'entrainement en pivotement par 
exemple sous la forme d'un carré d'entrainement ou similaire, agencés pour coopérer avec l'arbre moteur 120 du méca- 
nisme de sonnerie à répétition 100. 


[0098] Le plateau d'entrainement 3 comporte une lumiére 3A de passage de la goupille 8 du rochet de détente 9 pour 
la manoeuvre du crochet 6, sous l'action d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule 
de déclenchement 105 ou d'un deuxieme premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, que comporte un tel mécanisme 
de sonnerie à répétition 100. 


[0099] La bascule de déclenchement 105 du mécanisme de grande sonnerie à répétition 100, appuie avec son deuxiéme 
premier cliquet 109 sur le rochet de détente 9, intercalé entre le plateau d'entrainement 3 et la roue de déclenchement 
de réveil 118, et ainsi entraine ce rochet de détente 9. 


[0100] Le rochet de détente 9 est intercalé entre le plateau d'entrainement 3 et la roue de déclenchement 118. Tel que 
visible sur les fig. 30, 31, 34 et 36, ce rochet de détente 9 comporte des lumiéres oblongues 171 dans lesquels peuvent se 
mouvoir librement, avec une course angulaire limitée, des vis 173 fixées sur la face du plateau d'entrainement 3 opposée 
à celle qui supporte le cliquet 5. 


[0101] Ce rochet de détente 9 comporte encore une autre lumière oblongue 172, qui autorise un mouvement limité d'une 
goupille 175 montée sur la roue de déclenchement de réveil 118, de facon à limiter la course angulaire de pivotement 
entre eux. 


[0102] Quand la roue de déclenchement 118 pivote par rapport au rochet de détente 9, la goupille 175 qu'elle porte 
parcourt alors un arc de cercle, limité par une lumiére 176 de limitation de course, que comporte le plateau d'entrainement 
3, tel que visible sur les fig. 29 et 32, et cette goupille 175 est agencée pour pousser une extrémité 186 du cliquet 5. 


[0103] Un taquet 181 de verrouillage est pivoté sur le plateau d'entrainement 3, il comporte une came 182, sur laquelle 
agit un ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 185, 
formant rampe, du cliquet 5. 


[0104] L'action du ressort 7 tend alors à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à canon 11 de l'étage aval 1, 
et à verrouiller celui-ci, sauf quand précisément la goupille 175 décrit un arc de cercle dans sa lumiére 176, et appuie sur 
une extrémité frontale 186 du cliquet 5 tel que visible sur la fig. 29, ce qui permet de libérer la dent 6A du rochet à canon 11. 


[0105] Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 peut basculer, 
sous l'action du ressort 183, et retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, tel que visible sur la fig. 33, et ainsi 
exercer une action de verrouillage. 


[0106] Une fois la sonnerie en route, le taquet 181 reste en appui de verrouillage jusqu'à son déverrouillage à la fin de la 
durée prévue par l'action de la roue de délai 132 sur la roue de déclenchement 118, et la roue de délai 132 vale déverrouiller 
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après l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil pendant le délai prévu, de préférence, ce déverrouillage survient 
avant que la roue de délai 132 ait effectué trois quarts de tour en fin de sonnerie. 


[0107] Lors d'un déclenchement d'une sonnerie secondaire ou de réveil, à un instant programmé, par un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400, celui-ci commande à la bascule de déclenchement 105 de faire 
pivoter la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0108] La commande manuelle de la bascule de déclenchement 105 entraîne le mouvement des bascules 523 et 522. 
Cette dernière relève la grande commande 401. La bascule à bec 517 maintient alors, sous l’action de son ressort, la 
grande commande 401 dans cette position, en appui sur son bec 430. La bascule à bec 507 bloque la bascule à bec 517 
tant que la répétition minutes fonctionne, si tel est le cas. 


[0109] Dans le fonctionnement dans la sonnerie principale, du bloc de sonnerie 2, le pivotement du rochet de détente 9, se 
traduit ainsi par une course angulaire de sa goupille 8, qui coopére avec le cliquet 5 pivotant sur le plateau d'entraînement 
3, et par le dégagement du bec 6A du crochet 6 d'avec la denture 12 que porte le rochet à canon 11 du bloc de sonnerie 2. 
Dans le fonctionnement dans la sonnerie secondaire, la goupille 175 solidaire de la roue de déclenchement de réveil 118 
entraîne l’extrémité 186 du cliquet 5, et fait donc lever le bec 6A du crochet 6, le verrouillage par le taquet 181 autorisant 
une suspension en déclenchement de la roue de déclenchement 118. 


[0110] L'invention comporte avantageusement un mécanisme d'isolement 800, qui est concu pour toute pièce dhorlogerie 
comportant d’une part un mouvement horloger 200, et d’autre part au moins un mécanisme de sonnerie comportant des 
palpeurs de prise d’information temporelle, sur des références temporelles entraînées par ce mouvement horloger 200. 
Selon l'invention, ce mécanisme d'isolement 800, comporte au moins un premier isolateur 142, agencé pour coopérer avec 
un mécanisme de commande que comporte cette pièce d'horlogerie 1000, pour, dans une premiere position d'armement 
prendre une position de butée interdisant à ces palpeurs de prise d’information temporelle de rechercher les informations 
sur ces références temporelles, et, dans une deuxième position de désarmement, autoriser le passage de ces palpeurs 
pour venir en contact de ces références temporelles. 


[0111] Plus particulièrement ce mécanisme d'isolement 800 est agencé pour l'isolement entre mécanismes horlogers 
de déclenchement de différents signaux sonores utilisant, au moins partiellement, un même mécanisme de sonnerie ou 
de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 pour l'exécution de ces signaux sonores. En particulier dans le cas où 
au moins l'un d'eux est un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 agencé pour déclencher une sonnerie 
principale à des instants programmés par un mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque 
sonnerie est déterminée par la recherche d’information, par des palpeurs de prise d’information temporelle, sur des réfé- 
rences temporelles entrainées par le mouvement horloger 200. Et dont au moins un autre de ces mécanismes est un 
mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. Cette pièce d’horlogerie 1000 comporte encore un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonc- 
tionnement exclusif, à un instant donné, ou bien d’un seul mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien 
du seul mécanisme de commande de sonnerie principale 10. 


[0112] Selon l'invention, le mécanisme d'isolement 800 comporte au moins ce premier isolateur 142, agencé pour co- 
opérer avec ce mécanisme d'embrayage 600, et, quand il est armé par un tel mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400, agencé pour prendre une position de butée interdisant aux palpeurs de prise d’information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur les références 
temporelles tant que le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 fonctionne, et pour au contraire autoriser 
le passage de ces palpeurs pour venir en contact des références temporelles quand le mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400, par exemple un mécanisme de réveil 400 dans l’exemple des figures, est désarmé et que le 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10 fonctionne. 


[0113] Le mécanisme d'isolement 800 comporte encore une butée constituée par un crochet de délai 141 porté par une 
même tringle de grande commande 401 que ce premier isolateur 142, et qui est monté pivotant sur la tringle de grande 
commande 401, et qui participe à la limitation de course des palpeurs de prise d'information temporelle. 


[0114] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800, lequel comporte au moins un premier 
isolateur 142 commandé directement ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les moyens de 
sélection de mode 500, pour prendre une position de butée interdisant à des palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur des références 
temporelles entraînés par le mouvement horloger 200 quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de 
réveil 400 fonctionne pour commander l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil, et pour autoriser le passage 
de ces palpeurs pour venir en contact quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400 est 
désarmé et que le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 100 fonctionne. 


[0115] Ainsi, la roue de déclenchement 118 est libérée, mais les râteaux de la crémaillère 115, de la pièce des quarts 
111, et de la pièce des minutes 110, ne peuvent pas prendre leurs informations sur leurs limacons respectifs, des heures 
101, des quarts 102, et des minutes 103, car ils en sont empéchés par des butées ou verrous constitués par un crochet 
de délai 141 et par un mécanisme d'isolement 800, qui comporte un premier isolateur 142 de verrouillage des ráteaux. 
Ce crochet de délai 141 et ce premier isolateur 142 sont pilotés par la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
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8, et par un bloqueur d'heure de la petite sonnerie 506 visible sur les fig. 2 et 3. Le premier isolateur 142 comporte de 
préférence un bossage 407 destiné a faire obstacle dans différents plans paralléles aux palpeurs de prise d'information 
temporelle, notamment aux ráteaux ou doigts. 


[0116] De ce fait, le plateau d'entraînement З commence à pivoter, mais, comme le doigt 6A du crochet 6 est bloqué en l'air, 
il ne peut entraîner les pièces de compte de la grande sonnerie. Mais, comme exposé ci-dessus, la denture périphérique 
119 du plateau d'entraînement З entraîne le pignon 158, monté sur un bras d'un mobile d'embrayage 150. 


[0117] Dans le mode de réalisation illustré sur la fig. 14, qui n'est nullement restrictif, le mobile d'embrayage 150 comporte 
trois bras, de façon à permettre l'accés à d'autres composants. L'un de ces trois bras 156 porte le pignon 158 qui coopere 
en permanence avec la denture 119 du plateau d'entraînement З. 


[0118] Un second bras 154 porte une goupille 157, qui est mobile dans une fenêtre 431, ici de forme sensiblement carrée, 
que comporte la grande commande 401, dont la position détermine donc la position angulaire du mobile d'embrayage 
150. Le troisième bras 155 porte une goupille 191 servant d'attache à un ressort de rappel 190. 


[0119] Dans une des positions d'embrayage du mobile d'embrayage 150, le pignon 158 engrene avec un autre pignon 
159, monté solidaire en pivotement d’une étoile 161. Cette étoile 161 commande le mouvement d'au moins une levée 162 
pour effectuer la sonnerie du réveil par activation d’un marteau 106, à une vitesse déterminée par le nombre de branches 
de l'étoile 161. 


[0120] Pendant l'exécution de ce mouvement, une commande de délai dite mobile de délai 130 s’active. Ce mobile de 
délai 130 pour mécanisme horloger, est concu pour limiter la durée d'exécution d'une fonction aprés son déclenchement, 
et est agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie le déclenchement de 
cette fonction. Il est encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 600 de cette fonction. Selon l'invention, 
le mobile de délai 130 comporte un crochet de délai 141 agencé pour être manœuvré par ces moyens d'embrayage 600 
pour sa mise en coopération avec un rochet 133 ou bien pour son dégagement du rochet 133. Ce rochet 133 est monté 
pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai 132 vers laquelle il est rappelé en pivotement par des moyens de 
rappel élastique 135. Cette roue de délai 132 est agencée pour coopérer, directement ou indirectement, avec cet élément 
de déclenchement. 


[0121] Ce mobile de délai 130, représenté à la fig. 24, permet d'ajuster la durée d'un signal, en particulier ici la durée 
de la sonnerie du réveil. Il est utilisable pour toute autre temporisation souhaitée au niveau de la piéce d'horlogerie, ou 
encore pour des applications dérivées de l'horlogerie, comme des retardateurs de mise à feu d'explosifs, ou autres. 


[0122] Ce rochet 133 comporte des moyens de butée 136 agencés pour coopérer, dans une position de désarmement 
du mobile de délai 130, en appui sur des moyens de butée complémentaire 137 solidaires de la roue de délai 132. Ces 
moyens de butée 136 et ces moyens de butée complémentaire 137 sont éloignés l'un de l'autre sous l'effet du mouvement 
de l'élément de déclenchement entrainant la roue de délai 132 en armant les moyens de rappel élastique 135 quand le 
rochet 133 est immobilisé en pivotement par le crochet de délai 141. 


[0123] Ce mobile de délai 130 comporte une roue de délai 132 engrenant avec la roue de déclenchement 118. Coaxia- 
lement à cette roue de délai 132 sont montés un plateau 131 dont une extrémité arbrée est chassée sur la roue de délai 
132, et un rochet de délai 133. Ce rochet de délai 183 est monté prisonnier entre le plateau 131 et la roue de délai 132, 
mais libre en pivotement par rapport à ceux-ci. Le rochet de délai 183 comporte une goupille, constituant les moyens de 
butée 136, montée parallélement à l'axe de pivotement, de facon à pouvoir interférer avec une goupille radiale, constituant 
les moyens de butée complémentaire 137, que comporte le plateau 131. 


[0124] La goupille 136 du rochet de délai 133 sert aussi d'accrochage à une extrémité d'un ressort spiral, constituant les 
moyens de rappel élastique 135, dont l'autre extrémité est portée par un bouchon 134, dont un alésage 139 coopére avec 
une autre partie arbrée 138 du plateau 131. 


[0125] Le rochet de délai 133 coopére avec le crochet de délai 141, qui est de préférence articulé avec la grande com- 
mande 401, et qui retient le rochet de délai 133, tel que visible à la figure 11. 


[0126] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée 330 comportant un tel mobile de délai 130, et qui 
comporte cet élément de déclenchement, constitué par une roue de déclenchement 118 d'un mobile de déclenchement 
ou d'un bloc de sonnerie 2. 


[0127] Cette roue de déclenchement 118 comporte, tel que visible sur la fig. 32, une goupille 175 paralléle à son axe. 
Le mobile de déclenchement, ou le bloc de sonnerie 2 comme dans l'application illustrée par les figures, comporte des 
moyens de verrouillage 181 sur lesquels s'exercent, de facon antagoniste, les efforts exercés d'une part par la goupille 
175 de la roue de déclenchement 118 qui engréne avec la roue de délai 132, et d'autre part par un ressort 183, tel que 
visible sur la fig. 29. 


[0128] Dans une premiére course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133 l'effort de 
rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de ladite goupille 175 sur lesdits moyens de 
verrouillage 181 est inférieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage 181 par ledit ressort 183 pour autoriser 
le déroulement de ladite fonction sous l'entrainement d'un rochet à canon 11 relié à des moyens moteurs 120. Tandis 
que, dans une deuxiéme course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133, l'effort de 
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rappel exercé par les moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de la goupille 175 sur les moyens de verrouillage 
181 est supérieur à l'effort exercé sur les moyens de verrouillage 181 par le ressort 183, et autorise un mouvement de 
la goupille 175 pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet 5 sur le rochet à canon 11 pour stopper l'exécution 
de la fonction concernée. 


[0129] Dans l'application particuliére illustrée par les figures, le mécanisme limiteur de durée 330 constitue un mobile 
limiteur de durée de sonnerie, et la roue de déclenchement 118 appartient à un bloc de sonnerie 2 comportant un plateau 
d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivotement D, ce plateau d'entrainement 3 étant porteur du 
cliquet 5 comportant un crochet 6 à bec 6A rappelé vers l'axe D par un ressort 7. Ce cliquet 5 est mobile à rencontre du 
ressort 7 sous l'action d'une goupille 8 que comporte un rochet de détente 9 que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui 
est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie principale 10. Le bloc de sonnerie 2 comportant 
ledit rochet à canon 11 est agencé pour étre monté pivotant sur un canon 4 autour de l'axe D et pour coopérer, au niveau 
d'une denture 12 qu'il comporte, avec ce bec 6A lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement du rochet à 
canon 11. Ce rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec un premier rochet des heures 
13 agencé pour coopérer avec une premiére levée d'entrainement de marteau d'un mécanisme de sonnerie. La roue de 
déclenchement 118 est indépendante du rochet de détente 9 et commandée par d'autres moyens de commande que ce 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10, et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous 
deux agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur le crochet 6 pour autoriser la transmission d'énergie à un 
mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, des émissions sonores différentes. 


[0130] Dans ce mécanisme limiteur de durée 330 les moyens de verrouillage 181 sont constitués de préférence par un 
taquet de verrouillage qui est pivoté sur le plateau d'entrainement 3, Ce taquet 181 est porteur d'une came 182, sur 
laquelle agit le ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 
185, formant rampe, du cliquet 5. Et l'action du ressort 7 tend à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à 
canon 11, et à verrouiller celui-ci, sauf quand la goupille 175 décrit un arc de cercle dans une lumiére 176 que comporte 
le plateau d'entrainement 3, et appuie sur une extrémité frontale 186 du cliquet 5 pour libérer la dent 6A du rochet à canon 
11. Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 bascule sous l'action 
du ressort 183 pour retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, et ainsi exerce une action de verrouillage. 


[0131] Quand la roue de déclenchement de réveil 118 du bloc de sonnerie 2 entraine la roue de délai 132, dans le sens 
anti-horaire sur la fig. 22, et entraine donc le plateau 131, le ressort spiral 135 s'arme, puisque le crochet de délai 141 
bloque alors le rochet 133; la goupille radiale 137 de retenue minimum du plateau 131, qui était en butée sur la goupille 
136 du rochet de délai 133, quitte celui-ci, et décrit une course angulaire. Cette course angulaire est de préférence limitée 
à 270°, à ce stade l'effort exercé par le spiral 135 équilibre la force de blocage du verrou du crochet 5. 


[0132] En fonction réveil, le crochet de délai 141 tient le rochet 133, afin d'exercer un couple sur le plateau d'entrainement 
3, de façon à vaincre l'effort du ressort 183, pour pouvoir mettre au repos le taquet de verrouillage 181 visible sur la fig. 29. 
Le ressort spiral 135 est taré en fonction de ce ressort 183. Ainsi, quand l'armement du ressort spiral 135 est supérieur à 
l'effort du ressort 183, la goupille 175 de la roue de déclenchement de réveil 118 repousse le taquet de verrouillage 181, 
ce qui libére le crochet 5, lequel accroche le rochet à canon 11 du mobile de délai 2, et remet l'ensemble au repos aprés 
quelques degrés de pivotement, la sonnerie est alors arrétée. 


[0133] Quand le crochet 141 est reláché, le rochet 133 pivote pour reprendre sa position d'attente, oü sa goupille 136 est 
en appui sur la goupille 137 du plateau 131. Le mobile de délai 130 tourne librement si le crochet 141 est levé. 


[0134] Le crochet de délai 141 porte une goupille 405, visible sur la fig. 10, qui est agencée de façon à pouvoir bloquer 
la roue de délai 132, de facon à forcer le levier de déclenchement; en fonctionnement manuel on peut ainsi bloquer la 
roue pour court-circuiter le mobile de délai 130. 


[0135] Le crochet de délai 141 est alors rendu à sa liberté, et il revient sur le rochet, et libére le bloc de sonnerie 2; le 
crochet de délai 141 raccroche la roue de déclenchement de réveil 118, et entraine encore de quelques degrés l'ensemble 
grand sonnerie, afin de venir remettre les divers ráteaux en position de repos. 


[0136] Ainsi toutes les piéces sont au repos, le crochet de délai 141 libére le rochet de délai 133 reprenant le repos sous 
l'effet du spiral 135. Pendant ce temps le pivot 405 du crochet de délai 141 sur la grande commande 401 vient interférer 
avec la denture de la roue de délai 132, et la bloque. 


[0137] L'activation ou la désactivation de la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil comporte la manoeuvre de la 
grande commande 401. Quand on désactive la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, cette grande commande 401 
agit sur le mobile d'embrayage 150 appartenant au mécanisme d'embrayage 600. La grande commande 401 agit donc sur 
le mobile d'embrayage 150, en éloignant ou rapprochant, selon le cas, le pignon 158 du pignon 159 porteur de l'étoile 161. 


[0138] Le premier isolateur 142, qui est monté pivotant au niveau d'un pivot 408 sur un pont non représenté, quitte alors 
la trajectoire de la piéce des quarts 111, et le crochet de délai 141 est maintenu en l'air. 


[0139] Le cycle des différentes sonneries peut alors reprendre son cours, et la bascule de sélecteur 415 permet de 
sélectionner l'un des deux cliquets 109 ou 209. 
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[0140] Ainsi, Pinvention utilise tout ou partie du mécanisme de grande sonnerie pour effectuer l’affichage sonore de la 
fonction de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0141] Le premier isolateur 142 est mobile, au niveau d’un tourillon 404 qu’il comporte, dans une rainure 403 que comporte 
la grande commande 401 disposée obliquement par rapport à la direction longitudinale de celle-ci, tel que visible sur la 
fig. 11. 


[0142] Ce premier isolateur 142 porte un bossage 407407 saillant, agencé pour créer un obstacle sur le chemin des 
râteaux des pièces des quarts 111 et des minutes 110, et, tel que visible sur la fig. 8, pour ainsi les empêcher de venir 
au contact des limaçons respectifs des quarts 102 et des minutes 103. Ainsi ce premier isolateur 142 n'empêche pas la 
sonnerie de fonctionner en tant que générateur d'un signal sonore, mais l'empêche de fonctionner sous la commande 
des pièces de quarts 111 et de minutes 110. Le mécanisme des marteaux de sonnerie peut ainsi générer une sonnerie 
de réveil. 


[0143] Le mouvement imposé à la grande commande 401 permet de faire avancer ou reculer le crochet de délai 141. Une 
rainure 403 ménagée dans la grande commande 401 permet de faire pivoter le premier isolateur 142. A une extrémité de 
la grande commande 401, une fenêtre 431 autorise le pivotement du mobile d'embrayage 150, représenté sur les fig. 14 
à 16, qui comporte un bras 154 muni d'une goupille 157 mobile dans cette fenêtre 431. 


[0144] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800 lequel comporte de préférence au moins 
un deuxième isolateur 143 commandé directement, ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les 
moyens de sélection de mode 500, pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, un crochet de délai 141 qui 
coopère avec un rochet de délai 133 que comporte un mobile de délai 130 agencé pour ajuster la durée d’un signal de 
sonnerie secondaire, ou de la sonnerie du réveil, commandé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. 


[0145] Ainsi, le mécanisme comporte encore un deuxième isolateur 143, visible sur les fig. 8 à 11, et 18, et qui est solidaire 
de la grande commande 401. Ce deuxième isolateur porte un grand bras 143A, saillant obliquement par rapport à la 
direction longitudinale de la grande commande 401, visible sur la fig. 10, et qui a pour fonction de mettre en service, ou 
hors service, selon sa position, le crochet de délai 141. Ce dernier est rappelé par un ressort 406A visible sur les fig. 10 
et 14, et le grand bras 143 A vient en butée au niveau d’une goupille 406. 


[0146] Le mécanisme limiteur de durée 330 comporte avantageusement un levier 210, visible sur la fig. 10. lié, par 
l'intermédiaire d'un ressort 212, à un poussoir 211, pour arrêter manuellement la sonnerie, en particulier la sonnerie de 
réveil dans cette application préférée, et qui est agencé pour faire pivoter le crochet de délai 141, pour le décrochage du 
crochet de délai 141, de façon à déverrouiller la roue de délai 132 lors d'une action d’un utilisateur sur le poussoir 211. 
Pour le décrochage du crochet de délai 141, le levier 210 est agencé pour coopérer avec un chant arrondi du crochet de 
délai 141, sous le bras 143A, qui fait aussi fonction de surface de guidage pour ce levier 210 qui est très long. L’action 
sur le poussoir 211 permet alors de déverrouiller la roue de délai 132, au travers du levier 210 et du crochet de délai 141, 
que ce levier 210 fait alors pivoter. 


[0147] Dans un mode de réalisation nullement limitatif de l’invention et qui permet de le disposer dans un plan décalé par 
rapport à celui de la grande commande 401, le petit bras 411 de la grande commande 401 est intégré dans le deuxième 
isolateur 143, et est saillant latéralement, du côté opposé à celui du grand bras 143A, par rapport à la grande commande 
401. 


[0148] De façon préférée, quand le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 comporte 
un mécanisme de répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une première 
bascule 535 de commande d’une répétition minutes, le mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 de sécurité. 


[0149] Ce mécanisme anti-snoc 900 de sécurité est conçu contre des manipulations intempestives de commande de ré- 
pétition minutes, et est étudié pour une pièce d’horlogerie 1000 laquelle comporte un mouvement horloger 200 comportant 
lui-même un rouage de minuterie qui entraîne une came de déclenchement 530. Cette came 530, en fonctionnement 
automatique, provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte 
un bloc de sonnerie 2 d’un tel mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes. Ce bloc de sonnerie 2 est 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau 525 porteur d'une came darmement 440. 


[0150] Selon l'invention, ce mécanisme anti-snoc 900 est agencé pour coopérer avec cette première bascule 535, il com- 
porte une deuxième bascule de sécurité 536 pivotante, dont le pivotement est commandé par la première bascule 535 
quand la répétition minutes est enclenchée. Cette deuxième bascule 536 comporte un cran 536A qui est agencé pour 
coopérer avec un doigt 537A que comporte un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenche- 
ment de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée. Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de 
sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


[0151] Ce mécanisme anti-snoc 900 est constitué de deux parties: 

- l'interface utilisateur, constitué par ce poussoir de déclenchement de la répétition minutes, rappelé en position de repos 
par un ressort 534, et commandant directement une premiére bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir intermédiaire, relié au déclenchement du mécanisme de sonnerie, qui comporte, agencé pour coopérer avec 
la premiére bascule 535, une deuxiéme bascule de sécurité 536 de déclenchement de sonnerie. 
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[0152] Le pivotement de la deuxieme bascule 536 est commande par la premiére bascule 535 quand la répétition minutes 
est enclenchée. Tel que visible sur la fig. 21, la deuxieme bascule 536 comporte, d'une part un cran 536A, qui est agencé 
pour coopérer avec le doigt 537A d'un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de 
la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, et d'autre part un bec 536C, qui a pour fonction de déconnecter un 
bloqueur des minutes non représenté ici. Un appui manuel sur le poussoir fait pivoter cette deuxième bascule 536, et tend 
a dégager les sécurités pour autoriser les palpeurs de prise d'information temporelle, constitués de doigts que comportent 
les râteaux ou/et pièces des quarts et des minutes, à rechercher les informations relatives à la séquence de sonnerie que 
doit jouer la sonnerie principale, sur des références temporelles, constituées par les limaçons ou similaires, entraînées 
par le mouvement horloger 200. 


[0153] Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de sonnerie d’affichage de l’heure par la répétition minutes, 
le pivotement de la deuxième bascule 536 fait translater un bras-bascule 523, qui fait pivoter à son tour un bras-bascule 
522 agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401. Le bras-bascule 522 pousse alors la 
tringlerie de commande 700, notamment la grande commande 401, pour isoler le réveil, en la bloquant au niveau d'un bec 
430 de la grande commande 401 par un bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Cette 
bascule 517 est débrayée après l'achèvement de la répétition minutes, pour laisser la grande commande 401 revenir en 
place sous l’action d’un ressort de rappel. 


[0154] Ainsi, tel que visible sur la fig. 5, la bascule 535 de répétition minutes est agencée pour provoquer le pivotement 
d'une deuxième bascule 536 de répétition minutes, dont un cran 536 A est agencé pour coopérer avec le doigt 537 A d'un 
verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci 
est lancée. Ce n'est qu'à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes que ce verrou 537 est 
relâché, et autorise à nouveau une commande sur le poussoir de déclenchement de la répétition minutes. 


[0155] La première bascule 535 comporte un ressort 535A, dont une extrémité pentée 535C appuie sur un bras pivotant 
535B que comporte également la première bascule 535, ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire 535D 
de ce bras 535B, dans une position de repos visible sur la fig. 21 A, ou bien à l'intérieur de cette came 535D dans les 
positions des fig. 21B, relative au déclenchement de la sonnerie, et 21C, relative au verrouillage de la deuxième bascule 
536 constituant un poussoir intermédiaire. 


[0156] La deuxième bascule 536 comporte un bec 536B, qui est agencé pour coopérer en appui avec une goupille 523A 
que comporte un bras 523. La deuxième bascule 536 porte encore, pivotante, une bascule de décrochement 531, dont 
une face d'appui 531A est agencée pour pousser une face d'appui 529A d'un crochet 529 monté pivotant sur une platine 
ou un pont. Le bras 523 comporte une deuxieme goupille 523B agencée pour exercer un appui, dans le sens opposé, 
sur une face d'appui opposée 529B du crochet 529. 


[0157] Les fig. 21A, 21B, 21C illustrent trois étapes de fonctionnement successives de ce mécanisme anti-snoc 900. 


[0158] Sur la fig. 21A, le systéme est au repos. L'extrémité pentée 535C du ressort 535A appuie sur l'extrémité de la 
came 535D du bras pivotant 535B. Ce bras pivotant 535B est en appui, par une premiére surface d'appui 535E, sur la 
deuxième bascule 536. La deuxième bascule 536 est dans une position telle que le verrou 537 est dégagé du cran 536A. 
La goupille 523B du bras 523 n'exerce pas d'action sur le crochet 529. 


[0159] La fig. 21B est relative au déclenchement de la sonnerie. Le poussoir 535, sous l'action de l'utilisateur, pivote 
dans le sens de la fléche A, et le ressort 535A appuie sur l'intérieur de la came 535D. Ainsi le bras 535B pousse la 
deuxiéme bascule 536 par une deuxiéme surface d'appui 535F. La deuxiéme bascule 536 accroche alors le verrou 537. 
Son pivotement entraine le déplacement du bras 523, qui est entrainé, au niveau de sa goupille 523A, par le bec 536B 
de la deuxiéme bascule 536. Et ce bras 523 entraine lui-méme, par sa deuxiéme goupille 523B, la face d'appui 529B du 
crochet 529. Ce mouvement permet de dégager ce crochet 529 d'un crochet pivotant 528 visible sur la fig. 2, armé par 
un ressort de plateau 532. Ce crochet 528, en position accrochée, lie, à une de ses extrémités, le plateau 525 avec un 
rochet d'une roue de renvoi entrainée en pivotement par le rouage de sonnerie. Le pivotement du verrou 537 lui permet 
de prendre appui sur une bascule 540, et de la faire pivoter. Cette bascule 540 libére alors un mécanisme d'isolement 
de timbre 542, lié au mouvement de la piece des minutes 110 et objet de la demande de brevet européen 09175266.7, 
incorporée ici par référence. Le pivotement du crochet pivotant 528 autorise le pivotement de la bascule de déclenchement 
105, dans le sens de la fléche C sous l'action de son ressort 105A, ce crochet 109 coopére alors avec le rochet 9 du bloc 
de sonnerie. La sonnerie à la demande commence alors à jouer. 


[0160] La fig. 21C est relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 536. Lors de l'appui à fond sur la premiére bascule 
535, le couple de rappel exercé par le ressort 534 tend à faire revenir cette premiére bascule 535 en position de repos. 
La deuxième bascule 536, qui n'est plus retenue par la première bascule 535, tend à pivoter dans le sens de la flèche B, 
et vient, lors de ce mouvement, accrocher, par un rebord du cran 536A, un redan 537B que comporte le doigt 537A du 
verrou 537. Il est alors impossible de redéclencher la sonnerie avant qu'elle ait fini de jouer. 


[0161] A la fin du jeu de fa sonnerie à la demande, la bascule 540 fait pivoter le verrou 537, ce qui libére alors la deuxiéme 
bascule 536, qui peut revenir dans la position de repos de la fig. 21 A. 


[0162] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un méca- 
nisme limiteur de durée 330 tel qu'exposé ci-dessus, et qui comporte un mécanisme d'embrayage 600 comportant une 
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tringlerie de commande 700 qui comporte au moins un deuxieme isolateur 143 pour mettre en service, ou hors service, 
selon sa position, ce crochet de délai 141. 


[0163] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 sur 
lequel est ajusté un bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins une levée que comporte ce mécanisme de son- 
nerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie 
principale 10 qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2, et qui comporte un tel mécanisme de 
déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 


[0164] L'invention concerne encore une piece d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d’un signai, ou/et au franchissement d’un seuil de valeur pour un paramètre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des moyens 
de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par le mou- 
vement horloger 200, ou à la demande, cette pièce 1000 comportant un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 


[0165] L'invention concerne encore un mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire 350 pour pièce d’horlogerie 
1000 à sonnerie, cette pièce 1000 comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition 
minutes 100 comportant un arbre moteur 120 et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 
agencés pour déclencher a des instants programmés ou à la demande une sonnerie principale. Selon l'invention ce 
mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un bloc de sonnerie 2 tel que décrit ci-dessus, ajusté 
sur l'arbre moteur 120, pour la commande d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le rochet 
de détente 9 du bloc de sonnerie 9 est commandé en pivotement par un premier cliquet 109 d'une bascule 105 que 
comporte ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350, ce premier cliquet 109 étant agencé pour étre 
commandé par le mécanisme de commande de sonnerie principale 10 pour la commande de la sonnerie principale. La 
roue de déclenchement 118 est entrainée en pivotement par un deuxiéme cliquet 209 que comporte la bascule 105 pour 
commander la sonnerie secondaire ou de réveil. Ce deuxiéme cliquet 209 est agencé pour coopérer avec une tringlerie de 
commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à la sonnerie secondaire. Et 
la bascule 105 est agencée de façon à ce que, à un instant donné, seul le premier cliquet 109, respectivement le deuxième 
cliquet 209, est en prise avec le rochet de détente 9, respectivement la roue de déclenchement 118. 


[0166] Ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un mobile d'embrayage 150 agencé pour 
coopérer avec par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 corres- 
pondant à la sonnerie secondaire. Et le mobile d'embrayage 150 est pivotant et porte un pignon 158 qui coopére en per- 
manence avec la denture périphérique 119, et porte encore une goupille 157, qui coopére avec la tringlerie de commande 
700, et dont la position détermine la position angulaire du mobile d'embrayage 150, lequel est encore rappelé dans une 
position de repos par un ressort de rappel 190. Ce pignon 158 engréne, dans une des positions d'embrayage du mobile 
d'embrayage 150, avec un autre pignon 159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161 qui commande le mouvement 
d'au moins une levée 162 pour effectuer la sonnerie secondaire par activation d'un marteau 106, à une vitesse déterminée 
par le nombre de branches de l'étoile 161. 


[0167] De facon particuliére dans le mode de réalisation illustré par les figures, ce mécanisme d'entrainement de sonnerie 
secondaire 350 est un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil, pour l'émission d'une sonnerie secondaire de 
réveil à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de 
commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré. 


[0168] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins 
une levée que comporte ce mécanisme de sonnerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le mécanisme de 
sonnerie 100 comporte un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou/et une bascule de déclenchement 105 
ou/et un premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2. 


[0169] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est commandé par des moyens de 
commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie 
principale, et est agencé pour coopérer avec un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie 
secondaire, ou bien comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré. 


[0170] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est, dans une réalisation particuliére, agencé pour coopérer avec un 
tel mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 dont le bloc de sonnerie 2 coopére avec l'arbre moteur 120, 
pour l'entrainement d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0171] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie 100 comportant un bloc de sonnerie 2 et une répétition 
minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une 
répétition minutes, pour une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte ce bloc de sonnerie 2 lequel 
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est agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, et qui 
comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus. 


[0172] L'invention concerne encore une piece d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d’une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d’un signal, ou/et au franchissement d’un seuil de valeur pour un paramètre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, comportant de préférence un 
arbre moteur 120, et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des 
sonneries à des instants programmés par le mouvement horloger 200 ou à la demande, le mouvement horloger 200 étant 
agencé pour commander le mécanisme de sonnerie 100. 


[0173] De préférence, la pièce 1000, dans une réalisation particulière, comporte un tel mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie secondaire à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400. 


[0174] Dans une réalisation particulière, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte une trin- 
glerie de commande 700 agencée pour autoriser la coopération du premier cliquet 109 avec le bloc de sonnerie 2 quand 
la sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer le deuxième cliquet 209 avec le bloc de sonnerie 2 
quand la sonnerie secondaire est activée. 


[0175] Dans une réalisation particulière, la pièce 1000 comporte un tel mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire 
350, et la tringlerie de commande 700 est agencée pour commander fa position angulaire du mobile d'embrayage 150. 


[0176] Dans une exécution particulière, cette pièce d’horlogerie 1000 comporte plusieurs mécanismes de commande 
de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires 
sur les moyens de commande de sonnerie principale 10, elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui comporte des moyens de comparaison des niveaux de priorité de ces mécanismes de commande de 
sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 800 agence pour, audit instant particulier de déclenchement d'un 
de ces mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un 
autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, 
et autoriser son fonctionnement si aucun un signal sonore d’un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas le mécanisme d'isolement 800 interdit le 
fonctionnement de tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0177] Dans l'exécution particulière illustrée par les figures, la pièce d'horlogerie 1000 comporte au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de commande de réveil 400, qui comporte des moyens 
de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui est un mécanisme de réveil 300, et le mécanisme d'embrayage 600 est agencé pour, audit instant de réveil 
désiré, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie principale 
10, et déclencher une sonnerie secondaire par embrayage de tout ou partie du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0178] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et 
comportant d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier, et 
d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des 
moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par 
le mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque sonnerie est déterminée par la recherche 
d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entrainées par le mou- 
vement horloger 200, cette piéce d'horlogerie 1000 comportant encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 comportant- un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonctionnement exclusif, à un instant 
donné, ou bien d'un seul tel mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien des seuls moyens de com- 
mande de sonnerie principale 10, selon l'invention ce mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de commande 
700 dont une grande commande 401 actionnée par des moyens de sélection de mode 500 porte ce premier isolateur 142. 


[0179] Dans une variante particuliére, la piéce d'horlogerie 1000 comporte un mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100 qui comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par une premiére 
bascule 535 de répétition minutes, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1. Ce 
mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit plus haut. 


[0180] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant 
lui-méme un rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, 
provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte un bloc de 
sonnerie 2 d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui 
sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une répétition minutes, ce bloc de sonnerie 2 étant 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440. Cette piéce 
1000 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus, qui est agencé pour coopérer avec ladite premiére 
bascule 535 de commande d'une répétition minutes. 
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[0181] Dans une exécution particuliére, cette piece d'horlogerie 1000 est une montre-bracelet ou une montre de gousset. 


Revendications 


1. 


Mécanisme de déclenchement dun signal sonore dit sonnerie secondaire (1) pour une pièce d’horlogerie (1000), 
laquelle comporte au moins un mouvement horloger (200), et, d’une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire (400) agencé pour déclencher une sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préré- 
glage, ou/et à la réception d’un signal, ou/et au franchissement d’un seuil de valeur pour un paramètre physique, et 
d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) commandé 
par des moyens de commande de sonnerie principale (10) agencés pour déclencher une sonnerie principale à des 
instants programmés par ledit mouvement horloger (200), ou à la demande, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire (1) comporte un mécanisme d'embrayage (600) agencé pour, audit ins- 
tant particulier déclenchant ledit mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400), interdire l'exécution d'une 
sonnerie principale par débrayage desdits moyens de commande de sonnerie principale (10), et déclencher un signal 
de sonnerie secondaire par embrayage d'au moins une partie dudit mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 
ou de répétition minutes (100), et encore agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant ledit mécanisme de 
commande de sonnerie secondaire et aprés l'exécution de ladite sonnerie secondaire liée audit instant particulier 
déclenchant ledit mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400), autoriser le fonctionnement d'une sonne- 
rie principale par embrayage desdits moyens de commande de sonnerie principale (10), et déclencher une sonnerie 
principale par embrayage dudit mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100). 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 1, pour une piéce d'horlogerie (1000) 
qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire (400) hiérarchisés entre eux et prioritaires 
les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur lesdits moyens de commande de sonnerie principale (10), 
caractérisé en ce que ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) comporte des moyens de com- 
paraison des niveaux de priorité desdits mécanismes de commande de sonnerie secondaire (400), et un mécanisme 
d'isolement (800) agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de 
sonnerie secondaire (400), interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire (400) de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, et autoriser son fonctionnement 
si aucun un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) de priorité supérieure 
à la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas ledit mécanisme d'isolement (800) interdit le fonctionnement de 
tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) de priorité inférieure à la sienne. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 1 ou 2, pour une piéce d'horlogerie 
(1000) dont ledit au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) est un mécanisme de com- 
mande de réveil (400) qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, caractérisé 
en ce que ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) est un mécanisme de réveil (300) et en 
ce que ledit mécanisme d'embrayage (600) est agencé pour, audit instant de réveil désiré, interdire l'exécution d'une 
sonnerie principale par débrayage desdits moyens de commande de sonnerie principale (10), et déclencher un signal 
sonore par embrayage dudit mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100). 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 3, caractérisé en ce qu'il comporte 
des moyens de sélection de mode (500) pour sélectionner, au niveau de ladite piéce d'horlogerie (1000), ou bien un 
mode réveil, ou bien un des modes de ladite sonnerie principale, lesdits moyens de sélection de mode (500) étant 
agencés pour, quand ledit mode réveil est sélectionné, armer ledit mécanisme d'embrayage (600) pour le débrayage 
de ladite sonnerie principale et l'embrayage d'un mécanisme de réveil (300) commandé par ledit mécanisme de 
commande de réveil (400) pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil par un bloc de sonnerie (2) que 
comporte ledit mécanisme de grande sonnerie (100), ledit mécanisme d'embrayage (600) étant encore agencé pour, 
en cas de sélection du mode sonnerie, débrayer ledit mécanisme de sonnerie du réveil par la grande sonnerie, et, 
ou bien de ne pas effectuer la sonnerie du réveil, ou bien d'effectuer la sonnerie du réveil par un autre mécanisme 
que la grande sonnerie. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon l'une des revendications 3 ou 4, caractérisé en ce 
que ledit mécanisme d'embrayage (600) comporte une tringlerie de commande (700) agencée pour piloter un mobile 
d'embrayage (150) pour l'exécution de la sonnerie de réveil à partir d'un bloc de sonnerie (2) que comporte ledit 
mécanisme de grande sonnerie (100), et pour piloter un mobile de délai (130) pour définir la durée de sonnerie du 
réveil. 

Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon les revendications 4 et 5, caractérisé en ce qu'il 
comporte une bascule de déclenchement (105), dont la course de pivotement est déclenchée, en mode automatique 
de sonnerie vers un rochet de détente (9) que comporte ledit bloc de sonnerie (2) par une came de déclenchement 
(530) entrainée par un rouage de minuterie dudit mouvement horloger (200), ou bien en sonnerie à la demande vers 
ledit rochet (9) par une tringlerie de répétition minute actionnée par un poussoir (535) manoeuvré par l'utilisateur, 
la coopération de ladite bascule de déclenchement (105) avec ledit rochet de détente (9) se faisant alors par un 
premier cliquet (109) que comporte ladite bascule de déclenchement (105), rappelé par un premier ressort (109 A) 
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et qui a pour fonction de coopérer avec ledit rochet de détente (9) pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
sélectionnées par lesdits moyens de sélection de mode (500), ladite bascule de déclenchement (105) comportant 
encore un deuxiéme cliquet (209) rappelé par un deuxiéme ressort (209 A) et situé dans un plan paralléle et distinct 
a celui dudit premier cliquet (109) et qui a pour fonction de coopérer avec une denture d'une roue de déclenchement 
de réveil (118) ajoutée audit bloc de sonnerie (2) pour l'actionnement de la sonnerie du réveil, la sélection entre ledit 
premier cliquet (109) et ledit deuxiéme cliquet (209) étant réalisée par un levier sélecteur (233) étagée et articulée 
avec ladite tringlerie de commande (700) elle-méme commandée en déplacement par lesdits moyens de sélection 
de mode (500). 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite roue 
de déclenchement de réveil (118) est indépendante dudit rochet de détente (9) dudit bloc de sonnerie (2) et juxtaposée 
avec fui, chacun d'entre eux étant à méme d'agir par une goupille, mais jamais en méme temps, sur un crochet (5) 
entraineur d'un rochet à canon (11) lui-méme solidaire d'au moins un rochet (13) coopérant avec au moins une levée 
(58) de marteau pour l'exécution de la sonnerie. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon les revendications 4 et 5, caractérisé en ce que 
lesdits moyens de sélection de mode (500) ou une roue à colonnes que comportent ces derniers commandent le 
pivotement sur un pont d'un crochet (507) dont une premiére extrémité coopére avec un rochet (505) solidaire desdits 
moyens de sélection de mode (500) et dont une deuxième extrémité est agencée pour entraîner ladite tringlerie de 
commande (700), au niveau d'une grande commande (401) agencée pour entraíner, directement, ou indirectement 
par l'intermédiaire d'une bascule de sélecteur (415) pivotante, ledit levier sélecteur (233). 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon les revendications 2, 4 et 5, caractérisé en ce que 
ladite tringlerie de commande (700) commande ledit mécanisme d'isolement (800) lequel comporte au moins un 
premier isolateur (142) commandé directement ou indirectement par une grande commande (401) actionnée par 
lesdits moyens de sélection de mode (500), pour prendre une position de butée interdisant à des palpeurs de prise 
d'information temporelle, que comportent lesdits moyens de commande de sonnerie principale (10), de rechercher les 
informations sur des références temporelles entrainées par ledit mouvement horloger (200) quand ledit mécanisme 
de commande de réveil (400) fonctionne pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil, et pour autoriser le 
passage desdits palpeurs pour venir en contact avec lesdites références temporelles quand ledit mécanisme de 
commande de réveil (400) est désarmé et que le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition 
minutes (100) fonctionne. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon les revendications 2, 4 et 5, caractérisé en ce que 
ladite tringlerie de commande (700) commande ledit mécanisme d'isolement (800) lequel comporte au moins un 
deuxiéme isolateur (143) commandé directement, ou indirectement par une grande commande (401) actionnée par 
lesdits moyens de sélection de mode (500), pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, un crochet de 
délai (141) qui coopére avec un rochet de délai (133) que comporte un mobile de délai (130) agencé pour ajuster la 
durée d'un signal ou de la sonnerie du réveil. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon les revendications 5 et 7, caractérisé en ce que, 
quand ledit mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) comporte un mécanisme 
de répétition minutes déclenché par une premiére bascule (535) de répétition minutes, ledit mécanisme (1) comporte 
un mécanisme anti-snoc (900) lequel comporte une deuxiéme bascule de sécurité (536) dont le pivotement est com- 
mandé par ladite premiére bascule (535) quand la répétition minutes est enclenchée, et dont un cran (536 A) est 
agencé pour coopérer avec le doigt (537 A) d'un verrou pivotant (537) rappelé par un ressort, afin d'interdire le redé- 
clenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, ledit verrou (537) étant reláché seulement à la 
fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes, le pivotement de ladite deuxiéme bascule 
(536) faisant translater un bras-bascule (523), faisant pivoter à son tour un bras-bascule (522) agencé pour coopérer 
avec un décrochement (539) de ladite grande commande (401), ledit bras-bascule (522) poussant alors ladite grande 
commande (401), pour isoler le réveil, en la bloquant au niveau d'un bec (430) de ladite grande commande (401) par 
un bec (518) d'une bascule (517), pendant l'exécution de la répétition minutes, ladite bascule (517) étant débrayée 
aprés l'achévement de celle-ci, pour laisser ladite grande commande (401) revenir en place sous l'action d'un ressort 
de rappel. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit bloc 
de sonnerie (2) comporte un plateau d'entrainement (3) lequel comporte une denture périphérique (119) pour sa 
coopération avec un pignon (158) que comporte un mobile d'embrayage (150), avec lequel il engréne en permanence, 
ledit mobile d'embrayage (150) étant mü angulairement par une grande commande (401) que comporte ladite tringlerie 
de commande (700), pour faire, selon sa position, coopérer ou non ledit pignon (158) avec un pignon (159) porteur 
d'une étoile (161) laquelle est agencée pour coopérer avec au moins une levée (162) d'un marteau (106) pour effectuer 
la sonnerie du réveil. 


Mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite roue 
de déclenchement de réveil (118) est agencée pour coopérer avec une roue de délai (132) que comporte ledit mobile 
de délai (130) pour réguler et limiter la durée de l'exécution de la sonnerie de réveil, et encore caractérisé en ce que 
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ladite tringlerie de commande (700) est agencée pour bloquer ladite roue de délai (132) en fin de cycle de sonnerie 
de réveil. 


Mécanisme de sonnerie à répétition (100), comportant un arbre moteur (120) sur lequel est ajusté un bloc de sonnerie 
(2), pour la commande d'au moins une levée que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), pour l'actionnement 
d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie principale (10) ou/et une 
bascule de déclenchement (105) ou/et un premier cliquet (109) d'une telle bascule 105, qui est agencé pour com- 
mander en pivotement ledit bloc de sonnerie (2), caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme de déclenchement 
de sonnerie secondaire (1) selon l'une des revendications 1 à 13, qui lui est intégré. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant au moins un mouvement horloger (200), et, d'une part au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire (400) agencé pour déclencher une sonnerie secondaire à un instant particulier 
lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre 
physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) 
d'émission sonore ou musicale commandé par des moyens de commande de sonnerie principale (10) agencés pour 
déclencher une sonnerie principale à des instants programmés par ledit mouvement horloger (200), ou à la demande, 
caractérisée en ce qu'elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon l'une des 
revendications précédentes. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle comporte plusieurs méca- 
nismes de commande de sonnerie secondaire (400) hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en 
cascade et tous prioritaires sur lesdits moyens de commande de sonnerie principale (10), en ce qu'elle comporte un 
mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 2. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 15 ou 16, caractérisée en ce qu'elle comporte ledit au moins un 
mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) qui est un mécanisme de commande de réveil (400) qui 
comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et en ce qu'elle comporte un méca- 
nisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) selon la revendication 3. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 15 à 17, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par 
une premiére bascule (535) de répétition minutes, et en ce qu'elle comporte un mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire (1) selon la revendication 11. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 15 à 18, caractérisée en ce qu'elle est une montre-bracelet 
ou une montre de gousset. 
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(54) Bloc de sonnerie et mécanisme d'entraînement de sonnerie de réveil pour pièce d'horlogerie à 
sonnerie. 


(57) Bloc de sonnerie 12) comportant un plateau d'entraînement 
(3) à canon (4) porteur d'un cliquet (5) muni d'un crochet à bec ti- 2 ERN 
ré contre un ressort (7) de rappel par une goupille (8) d'un rochet 

de détente (9) coopérant avec un mécanisme de commande de 

sonnerie principale, et comportant un rochet pivotant sur ledit ca- 

non (4) et coopérant par une denture avec ledit bec autorisant ou 

interdisant le pivotement dudit rochet, solidaire d'un rochet en- 119 3 























trainant un mécanisme de sonnerie à répétition pour déclencher ER À ジー ンク 
une grande sonnerie. ІІ comporte une roue de déclenchement УА AZ 
(118) pour le déclenchement d'un réveil, indépendante dudit ro- 2224, | К 
chet de détente (9), et chacun d'eux étant commandé par des コー の 


moyens de commande différents pour déclencher l'exécution, ; E 
respectivement dudit réveil ou de ladite sonnerie principale, et 9 118 173 1717174 | 
tous deux agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, 
sur ledit crochet (5) pour exécuter, respectivement, ledit réveil, 

ou bien ladite sonnerie principale. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie a répétition, ledit bloc de sonnerie 
étant du type comportant un plateau d’entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit plateau 
d'entraînement étant porteur d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit cliquet 
étant mobile à rencontre dudit ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte ledit 
bloc de sonnerie et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie, et comportant un rochet 
à canon agencé pour étre monté pivotant sur un dit canon autour dudit axe et pour coopérer, au niveau d'une denture qu'il 
comporte, avec un dit bec lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon, ledit rochet à 
canon étant monté solidaire en pivotement autour dudit axe avec un premier rochet des heures agencé pour coopérer avec 
une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition pour déclencher 
une premiére émission sonore dite sonnerie principale. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil pour piéce d'horlogerie à son- 
nerie, laquelle piece comportant un mouvement horloger et au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 
ou de répétition minutes d'émission sonore ou musicale comportant un arbre moteur et commandé par des moyens de 
commande de sonnerie principale agencés pour déclencher une premiére émission sonore dite sonnerie principale à des 
instants programmés par ledit mouvement horloger ou à la demande. 


[0003] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, commandé par des moyens de commande 
de sonnerie principale agencés pour déclencher une premiére émission sonore dite sonnerie principale à des instants 
programmés par ledit mouvement horloger, ou à la demande, et comportant un arbre moteur. 


[0004] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la 
réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins 
un. mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes comportant un arbre moteur et commandé par 
des moyens de commande de sonnerie principale agencés pour déclencher une premiére émission sonore dite sonnerie 
principale à des instants programmé par ledit mouvement horloger, ou à la demande. 


[0005] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


Arrière-plan de l'invention 


[0006] Les mécanismes de sonnerie à répétition sont des piéces d'exception, par le grand nombre de leurs composants et 
par les soins et la durée des travaux de fabrication et d'assemblage. Les complications de sonnerie sont connues depuis 
au moins le XVIIIème siècle, mais n'ont fait l'objet que d'un nombre limité de publications entre 1763 et le milieu du XXème 
siécle. L'ouvrage de référence bien connu du praticien des complications, en particulier des grandes sonneries et des 
répétitions, auquel on se référera pour ne pas surcharger l'exposé de l'invention, est le traité «Les montres compliquées» 
rédigé par Francois Lecoultre et édité aux Editions horlogéres à Bienne. 


[0007] Souvent, l'encombrement à l'intérieur des piéces d'horlogerie compliquées, en particulier des montres, est tel qu'il 
n'est pas possible de dupliquer certaines fonctions, en particulier les fonctions sonores, à l'intérieur du boitier, et il est 
alors nécessaire d'effectuer un choix parmi les complications sonores ou/et musicales. 


[0008] Tout particuliérement, la fonction de réveil est une complication séparée des complications de grande sonnerie 
ou répétition minutes. 


Résumé de l'invention 


[0009] L'invention propose, pour permettre l'exécution, avec un mécanisme sonore de grande sonnerie ou de répétition 
minutes, ou similaire, d'une autre émission sonore dite sonnerie secondaire, par exemple une sonnerie de réveil, un bloc 
de sonnerie apportant la polyvalence requise à ce mécanisme de sonnerie. 


[0010] A cet effet, l'invention concerne un bloc de sonnerie pour un mécanisme de sonnerie à répétition, ledit bloc de 
sonnerie étant du type comportant un plateau d'entrainement à canon monté pivotant autour d'un axe de pivotement, ledit 
plateau d'entrainement étant porteur d'un cliquet comportant un crochet à bec rappelé vers ledit axe par un ressort, ledit 
cliquet étant mobile à ('encontre dudit ressort sous l'action d'une goupille que comporte un rochet de détente que comporte 
ledit bloc de sonnerie et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie, et comportant 
un rochet à canon agencé pour étre monté pivotant sur un dit canon autour dudit axe et pour coopérer, au niveau d'une 
denture qu'il comporte, avec un dit bec lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon, 
ledit rochet à canon étant monté solidaire en pivotement autour dudit axe avec un premier rochet des heures agencé pour 
coopérer avec une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 
pour déclencher une premiére émission sonore dite sonnerie principale, caractérisé en ce qu'il comporte une roue de 
déclenchement pour le déclenchement d'une autre émission sonore dite sonnerie secondaire que ladite premiére émission 
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sonore dite sonnerie principale, ladite roue de déclenchement et ledit rochet de détente étant indépendants l’un de l’autre 
et chacun commandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, respectivement 
de ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire ou de ladite premiére émission sonore dite sonnerie principale, 
et ladite roue de déclenchement et ledit rochet de détente étant tous deux agencés pour coopérer, mais jamais en máme 
temps, sur ledit crochet pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, 
ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire dite de réveil, ou bien ladite premiére émission sonore dite sonnerie 
principale. 


[0011] Selon une caractéristique de l'invention, ledit plateau d'entrainement comporte une denture périphérique agencé 
pour coopérer avec un mobile d'embrayage portée par une tringlerie de commande d'un mécanisme de déclenchement 
de sonnerie secondaire correspondant à ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire. 


[0012] L'invention concerne encore un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil pour piéce d'horlogerie à son- 
nerie, laquelle piéce comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 
d'émission sonore ou musicale comportant un arbre moteur et commandé par des moyens de commande de sonnerie 
agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une premiére émission sonore dite sonnerie princi- 
pale, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil comporte un tel bloc de sonnerie, ajusté 
sur ledit arbre moteur, pour la commande d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau, ledit bloc de 
sonnerie dont ledit rochet de détente est commandé en pivotement par un premier cliquet d'une bascule que comporte 
ledit mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil, ledit premier cliquet étant agencé pour étre commandé par ledit 
mécanisme de commande de sonnerie pour la commande de ladite premiére émission sonore dite sonnerie principale, 
et dont ladite roue de déclenchement est entrainée en pivotement par un deuxiéme cliquet que comporte ladite bascule 
pour commander ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire dite de réveil, lequel deuxième cliquet est agencé 
pour coopérer avec une tringlerie de commande d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire correspon- 
dant à ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire, et ladite bascule étant agencée de façon à ce que, à un 
instant donné, seul ledit premier cliquet, respectivement ledit deuxième cliquet, est en prise avec ledit rochet de détente, 
respectivement ladite roue de déclenchement. 


[0013] Selon une caractéristique de l'invention, ce mécanisme comporte un mobile d'embrayage agencé pour coopérer 
avec par une tringlerie de commande d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire correspondant à ladite 
autre émission sonore dite sonnerie secondaire, et en ce que ledit mobile d'embrayage est pivotant et porte un pignon qui 
coopére en permanence avec ladite denture périphérique, et porte encore une goupille, qui coopére avec ladite tringlerie 
de commande, et dont la position détermine la position angulaire dudit mobile d'embrayage lequel est encore rappelé 
dans une position de repos par un ressort de rappel, ledit pignon engrenant, dans une des positions d'embrayage dudit 
mobile d'embrayage avec un autre pignon, monté solidaire en pivotement d'une étoile qui commande le mouvement d'au 
moins une levée pour effectuer la sonnerie de ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire par activation d'un 
marteau, à une vitesse déterminée par le nombre de branches de ladite étoile. 


[0014] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition, commandé par des moyens de commande 
de sonnerie agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une première émission sonore dite 
sonnerie principale, et comportant un arbre moteur, caractérisé en ce qu'il est agencé pour coopérer avec un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire pour une autre émission sonore dite sonnerie secondaire, et avec un tel méca- 
nisme d'entrainement de sonnerie de réveil dont ledit bloc de sonnerie coopére avec ledit arbre moteur, pour l'entrainement 
d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0015] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un mouvement horloger, et, d'une part 
au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la 
réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins 
un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes d'émission sonore ou musicale comportant 
un arbre moteur et commandé par des moyens de commande de sonnerie agencés pour déclencher des sonneries à des 
instants programmés ou à la demande une premiére émission sonore dite sonnerie principale, caractérisée en ce qu'elle 
comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition, et qu'elle comporte encore un mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire pour une autre émission sonore dite sonnerie secondaire à un instant déterminé par ledit mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire, ledit mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire comportant une trin- 
glerie de commande agencée pour autoriser la coopération dudit premier cliquet avec ledit bloc de sonnerie quand ladite 
autre émission sonore dite sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer ledit deuxiéme cliquet avec 
ledit bloc de sonnerie quand ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire est activée. 


[0016] Selon une caractéristique de l'invention, ladite piéce d'horlogerie comporte un tel mécanisme d'entrainement de 
sonnerie de réveil dont ladite tringlerie de commande est agencée pour commander la position angulaire avec ledit mobile 
d'embrayage. 


[0017] Selon une autre caractéristique de l'invention, ladite piéce d'horlogerie est une montre-bracelet ou une montre 
de gousset. 
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Description sommaire des dessins 


[0018] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront mieux à la lecture de la description détaillée qui 
va suivre, en référence aux dessins annexés où: 


- la fig. 1 représente, de facon schématisée et sous forme d'un schéma-bloc, une piéce d'horlogerie, compor- 
tant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie, un mécanisme de commande de réveil, et 
un mécanisme de commande de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 2 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan en vue de dessous, une partie d'une piéce 
d'horlogerie, comportant un mécanisme horloger, un mécanisme de sonnerie à répétition, un méca- 
nisme de réveil, et un bloc de sonnerie, selon l'invention; 


- la fig. 3 représente, de facon schématisée, partielle, et en plan, le mécanisme de la fig. 2, en vue de dessus; 


- la fig. 4 représente, de facon schématisée et partielle, le mécanisme de sonnerie à répétition de la piéce 
d'horlogerie des fig. 2 et 3, comportant un bloc de sonnerie, selon l'invention, et illustrant le méca- 
nisme des ráteaux commandant les sonneries; 


- les fig. 5 à 19 représentent, de facon schématisée, partielle, et en perspective, des détails de la pièce d'horlogerie 


des fig. 2 et 3: 

- la fig. 5 illustre une commande de répétition minutes intégrée dans la pièce d’horlogerie; 

- la fig. 6 représente un sélecteur de mode de sonnerie, sous forme d’une roue à colonnes, et sa liaison avec 
une grande commande que comporte l'invention pour faire effectuer 5 la sonnerie du réveil par le 
mécanisme de sonnerie; 

- la fig. 7 représente un sélecteur commandé indirectement par cette grande commande, en position à proxi- 
mité de cliquets que comporte une bascule de déclenchement, pour commander l'exécution, ou bien 
d’une sonnerie, ou bien du réveil, selon la consigne donnée à la grande commande; 

- la fig. 8 montre un détail de la grande commande et de ses liaisons avec des organes de manœuvre que 
sont un crochet de délai, un premier isolateur, et un deuxième isolateur, commandant ou interdisant 
les mouvements de sélection de mode, des râteaux, ou aérant la durée de la sonnerie; 

- la fig. 9 illustre plus précisément l'interface entre le crochet de délai de la fig. 815 avec, d'une part un mobile 
de délai propre à l'invention, et, d'autre part, un levier d'arrét manuel de réveil; 

- la fig. 10 illustre les liaisons du deuxiéme isolateur de la fig. 8 avec, d'une part le crochet de délai, et d'autre 
part une bascule de sélecteur; 

- la fig. 11 représente la coopération du crochet de délai avec un rochet que comporte 20 le mobile de délai de 
la fig. 9; 

- la fig. 12 représente un poussoir d'arrét manuel du réveil et son lien avec le crochet de délai, et illustre le po- 
sitionnement de la bascule de sélecteur entre le deuxiéme isolateur porté par la grande commande, 
et le sélecteur de la fig. 7, que commande cette bascule de sélecteur; 

- la fig. 13 représente la bascule de sélecteur, entre la grande commande et le sélecteur, ce dernier disposé 
face aux cliquets de la bascule de déclenchement, devant le bloc de sonnerie; 

- la fig. 14 représente un mobile d'embrayage commandé par la grande commande, à proximité du bloc de 
sonnerie, avec lequel, dans une position d'engrénement, il peut 30 commander l'actionnement d'au 
moins une levée de marteau pour la sonnerie du réveil; 

- la fig. 15 représente, de facon similaire à la fig. 14, mais vu de l'autre cóté du mécanisme, le mobile 
d'embrayage de la fig. 14 et son environnement à proximité d'une extrémité de la grande com- 
mande; 

- la fig. 16 représente une autre vue encore de ce mobile d'embrayage, devant le bloc 35 de sonnerie repré- 


senté en prise, au niveau d'une roue de déclenchement de réveil qu'il comporte, avec une roue de 
délai que comporte un mobile de délai ayant pour fonction de limiter la durée de la sonnerie du ré- 
veil; 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 


- la fig. 
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représente la bascule de déclenchement de la fig. 7, munie de ses deux cliquets pour la commande 
de déclenchement, respectivement, de la sonnerie ou du réveil, et 40 d'un bras visible sur la fig. 3 
pour la coopération avec une came d'armement pour commander l’armement de cette bascule de 
déclenchement; 


représente la grande commande, sur laquelle est fixée le deuxième isolateur, avec ses organes de 
guidage pour la manoeuvre du premier isolateur et du crochet de délai; 


représente, sous les pièces des minutes et des quarts de la pièce d'horlogerie, le bloc de sonnerie, 
le mobile de délai, le mobile d'embrayage, et les mobiles portés par la grande commande; 


représente, de façon schématisée, en perspective et en éclaté, un bloc de sonnerie que comporte 
l'invention; 


est constituée de trois fig. 21A, 21B, 21C, qui représentent, de facon schématisée et en vue en plan, 
trois étapes de fonctionnement successives d'un mécanisme anti-snoc que comporte l'invention, 
pour la protection des mécanismes de sonnerie contre des commandes intempestives de la part de 
l'utilisateur; 


représente, de facon schématisée, en perspective et partielle, un mécanisme de déclenchement de 
sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, comportant des organes commande mo- 
biles actionnés par une grande commande non représentée sur cette vue, un mobile d'embrayage, 
un mobile de délai, le bloc de sonnerie propre à l'invention, et un marteau pour jouer la sonnerie du 
réveil; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un mécanisme d'isolement que comporte 
l'invention; 

représente, de facon schématisée et en perspective, en éclaté, un mobile de délai que comporte 
l'invention; 


représente, de facon schématisée, et en perspective, un détail du mécanisme de déclenchement de 
sonnerie de réveil par la grande sonnerie selon l'invention, et la coopération d'un ensemble isolateur, 
qu'il comporte, avec une piéce des quarts du mécanisme de sonnerie, 


est un contre-champ de la fig. 25; 


représente, de facon schématisée, partielle, assemblé et en perspective, le bloc de sonnerie de la 
fig. 20; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un sous-ensemble de plateau d'entrainement 
équipé que comporte ce bloc de sonnerie; 


représente, de facon schématisée et en vue en plan de dessus, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


représente, de facon schématisée, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé dans la 
coupe AA de la fig. 29; 


représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé 
dans la coupe BB de la fig. 29; 


représente, de facon schématisée et partielle, ce sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé 
dans la coupe CC de la fig. 29; 


représente, de facon analogue à la fig. 29, un détail d'une autre position d'un taquet de verrouillage 
que comporte le mécanisme selon l'invention; 


représente, de facon schématisée et en vue en pian de dessous, le sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé de la fig. 28; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un plateau d'entrainement que comporte ce 
sous-ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un rochet de détente que comporte ce sous- 
ensemble de plateau d'entrainement équipé de la fig. 28; 
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- la fig. 37 représente, de facon schématisée et en plan en vue de dessus, le principe de la coopération entre 
un crochet de cliquet que comporte le sous-ensemble de plateau d'entraînement équipé de la fig. 
28, avec un rochet à canon que comporte le bloc de sonnerie et visible sur la fig. 27. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0019] L'invention concerne le domaine de l'horlogerie, et plus précisément le domaine des pièces d'horlogerie comportant 
des mécanismes de sonnerie, notamment à répétition. 


[0020] L'invention concerne des complications nouvelles apportées au mécanisme de sonnerie. 


[0021] En particulier, l'invention concerne l'adaptation d'une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mécanisme de son- 
nerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, pour utiliser tout ou partie de ce mécanisme dit de sonnerie 
principale, en tant qu'affichage sonore d'une autre fonction, dite sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale, 
et notamment d'un mécanisme de réveil. La piéce 1000 représentée sur les fig. est une montre-bracelet, qui incorpore 
différentes complications objets de la présente invention. 


[0022] Par le vocable général sonnerie, on entend ci-aprés toute émission sonore ou musicale, et en particulier une 
émission sonore réalisée par la percussion d'un marteau sur un timbre, ou similaire, selon les mécanismes connus de 
piéces d'horlogerie à sonnerie ou de boites à musique. 


[0023] La fig. 1 illustre la constitution d'une piéce d'horlogerie 1000 compliquée, notamment une montre. Cette piéce 1000 
comporte classiquement au moins un mouvement horloger 200, et, d'une part au moins un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire 400 pour déclencher une sonnerie dite secondaire, par exemple une sonnerie de réveil, à un instant 
particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un para- 
métre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 
commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10. Ceux-ci sont interfaces avec le mouvement horloger 
200, et agencés pour déclencher une sonnerie principale à des instants programmés par le mouvement horloger 200, ou 
à la demande, en particulier dans le cas d'une répétition minutes, tel l'exemple illustré par les figures. Ce mécanisme 100 
est de préférence un mécanisme de sonnerie à répétition. 


[0024] Selon le cas, le mouvement horloger 200 ou le mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs 120 
pour l'entrainement d'un mécanisme sonore. 


[0025] La piéce d'horlogerie 1000 comporte, dans une réalisation préférentielle de l'invention, illustrée par les fig., un mé- 
canisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui peut consister en un mécanisme de réveil 300, et qui comporte 
avantageusement des moyens de sélection de mode 500 et des moyens d'embrayage 600. Néanmoins, le regroupement 
des blocs fonctionnels sur la fig. 1 est indicatif: les uns ou les autres peuvent faire partie d'un autre mécanisme de la piéce 
d'horlogerie 1000, par exemple les moyens de sélection 500 peuvent étre intégrés aux moyens de commande de sonnerie 
principale 10, ou encore au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0026] Ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 permet d'utiliser tout ou partie d'un mécanisme de 
sonnerie principale 100 pour jouer une sonnerie commandée par un mécanisme de commande de sonnerie secondaire, 
par l'intermédiaire de moyens d'embrayage 600, et d'une tringlerie de commande 700 dans l'exemple de réalisation, 
laquelle est avantageusement couplée avec des moyens d'isolement 800 participant à la sécurité de fonctionnement de 
l'ensemble, en n'autorisant qu'une seule commande à la fois vers les mécanismes d'émission sonore proprement dits. 
Ceux-ci comportent dans tous les cas un bloc de sonnerie 2 intégré dans le mécanisme de sonnerie principale 100 ou 
interface avec lui. Dans une variante avantageuse, un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 intégre un 
mobile d'embrayage 150, interface avec ce bloc de sonnerie 2. Dans une autre variante permettant de limiter la durée 
d'une sonnerie, un mécanisme limiteur de durée 330 intégre un bloc de délai 130 également interface avec le bloc de 
sonnerie 2. Un autre mécanisme optionnel de sécurité est un mécanisme anti-snoc 900 qui prévient toute manoeuvre 
intempestive de lancement d'une répétition minutes, et qui peut étre agencé entre le mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 et les moyens de commande de sonnerie principale 10, ou encore étre intégré à ces derniers, ou 
au mécanisme de sonnerie principale 100. 


[0027] Le mécanisme de commande sonore 400 peut ainsi étre déclenché par l'atteinte d'une valeur préréglée, soit une 
valeur de temps dans le cas d'un réveil, soit la valeur d'une grandeur physique mesurée par un capteur comme Sa pression 
dans le cas d'un mécanisme de mise à feu d'une mine ou d'une torpille, ou encore comme un seuil de radioactivité, de 
température, ou autre, pour des personnels ayant à circuler dans des zones dangereuses, et il peut étre déclenché par la 
réception, au niveau d'un récepteur installé dans la piéce d'horlogerie, d'un signal externe nécessitant un avertissement 
de l'utilisateur de la piéce d'horlogerie, comme un signal d'appel téléphonique ou similaire, ces applications étant citées 
à titre d'exemple et nullement limitatives. 


[0028] Les fig. 2 et 3 illustrent la coopération, sur une piéce d'horlogerie compliquée 1000, d'un mécanisme de sonnerie 
à répétition 100, avec les complications qui lui sont propres, et d'un mécanisme de sonnerie secondaire, en particulier 
constitué par un mécanisme de réveil 300. Les fonctions particuliéres seront détaillées plus loin dans la description. 
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[0029] Le mecanisme de sonnerie 100 presente ici est de type a declenchement instantane, et reprend, tel que visible sur 
les fig. 2 et 3, les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 798 611 du même déposant, dont le contenu 
est incorporé par référence. En particulier, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un bloc de sonnerie 2, qui va être 
exposé en détail dans la suite de la description, et qui est adapté pour les fonctionnalités nouvelles de l'invention. 


[0030] Le mouvement horloger 200 comporte un rouage de minuterie, non représenté sur les fig., qui entraîne une came 
de déclenchement 530 visible sur la fig. 2 sous la forme d’une étoile de quatre. Quand la sonnerie est déclenchée, le bloc 
de sonnerie 2 entraíne un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, tous deux visibles sur la fig. 3. 


[0031] En fonctionnement automatique, la came de déclenchement 530 provoque le pivotement d'une bascule de déclen- 
chement 105, vers un rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, qui sera détaillé plus loin. La bascule de 
déclenchement 105 comporte un premier cliquet 109, qui entraíne le rochet de détente 9 en pivotement, pour libérer le 
rouage du bloc de sonnerie 2. 


[0032] En fonctionnement manuel, un organe de commande manuelle, tel que le poussoir de répétition minutes, lié a 
la premiére bascule 535, décrit ci-dessus, selon les enseignements de la demande de brevet EP 1 798 611 du méme 
déposant incorporée ici par référence, actionne mécaniquement la bascule de déclenchement 105. La came d'armement 
440 coopère quant à elle avec un bras 441 que comporte la bascule de déclenchement 105, visible sur les fig. 3 et 17, pour 
commander l'armement de celle-ci à rencontre d'un ressort de rappel. Cette came d'armement 440 comporte une marche, 
qui permet de laisser retomber la bascule de déclenchement 105 lors du déclenchement. Le plateau 525 comporte un 
crochet pivotant 528, qui, en position accrochée, á une de ses extrémités, lie le plateau 525 avec un rochet d'une roue de 
renvoi entraínée en pivotement par le rouage de sonnerie. Une extrémité opposée de ce crochet 528, visible sur la fig. 2, 
coopére avec un dispositif de verrouillage comportant un bras de commande avec crochet de verrouillage 529 et, dans 
une variante préférée et illustrée ici, une bascule de décrochement 531. Selon sa position, le crochet de verrouillage 529 
bloque ou libère la came d’armement 440, il autorise donc l’arrêt ou le déclenchement de toutes les sonneries selon sa 
position. Ce crochet de verrouillage 529 coopère avec un levier de commande manuelle pour le déclenchement manuel 
de la sonnerie. 


[0033] La bascule de décrochement 531 est montée pivotante sur ce levier de commande manuelle, rappelée par un 
ressort, et coopére par une extrémité avec la came de déclenchement 530, et, par un doigt, avec une goupille portée 
par le bras de commande avec crochet de verrouillage 529, et elle permet de provoquer le pivotement du crochet de 
verrouillage 529 en position déverrouillée quand la bascule de décrochement 531 est elle-même relâchée par la came 
de déclenchement 530. 


[0034] L'invention concerne un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une telle pièce d’horlogerie 
1000. 


[0035] Selon l'invention, ce mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte un mécanisme 
d'embrayage 600 agencé pour, à cet instant particulier de déclenchement du mécanisme de commande de sonnerie se- 
condaire 400, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie prin- 
cipale 10, et pour déclencher un signal sonore de sonnerie secondaire par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de 
grande sonnerie ou de répétition minutes 100, ou du moins d'une partie de ce mécanisme. Le mécanisme 1 est encore 
agencé pour, hors dudit instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 et aprés 
l'exécution du signal sonore lié à cet instant particulier déclenchant le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400, autoriser le fonctionnement d'une sonnerie principale par embrayage des moyens de commande de sonnerie princi- 
pale 10, et déclencher un signal sonore de sonnerie principale par embrayage du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 


[0036] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 selon l'invention est notamment applicable à une piéce 
d'horlogerie 1000 qui comporte plusieurs mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux 
et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires sur les moyens de commande de sonnerie principale 10. 


[0037] Selon l'invention, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte alors des moyens de com- 
paraison des niveaux de priorité des mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 
800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un desdits mécanismes de commande de sonnerie secon- 
daire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, et autoriser son fonctionnement si aucun un signal so- 
nore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours 
d'exécution, auquel cas ledit mécanisme d'isolement 800 interdit le fonctionnement de tout autre mécanisme de commande 
de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0038] L'application de l'invention est plus précisément décrite pour un cas particulier, illustré par les fig., non limitatif, 
oü au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 est un mécanisme de commande de réveil 400 
qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, non détaillés ici. Dans ce cas le 
mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 est un mécanisme de réveil 300 commandé par un mécanisme 
de commande de réveil 400. 
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[0039] Le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, ou bien la pièce dhorlogerie 1000, comporte, de 
préférence et notamment dans la version illustrée par les fig., des moyens de sélection de mode 500. 


[0040] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour différencier, et sélectionner, au niveau de la piéce 
dhorlogerie 1000, au moins, d'une part un mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, activant alors le mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire 400, notamment constitué par un mécanisme de commande de réveil, et d'autre 
part un ou plusieurs modes de sonnerie principale, associés ou non á un mode silence, en activant le mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10 qui agit sur un bloc de sonnerie 2. 


[0041] Par exemple, les moyens de sélection de mode 500 peuvent permettre, sur une piéce d'horlogerie 1000 munie des 
complications adéquates, de sélectionner différents modes: réveil, grande sonnerie, sonnerie, petite sonnerie, répétition 
minute, silence, cette énumération n'étant nullement limitative. 


[0042] Ces moyens de sélection de mode 500 sont agencés pour, quand le mode de sonnerie secondaire, notamment 
de sonnerie de réveil, est sélectionné, armer le mécanisme d'embrayage 600 pour le débrayage de la sonnerie principale 
et l'embrayage d'un mécanisme de sonnerie secondaire, notamment de réveil 300, commandé par le mécanisme de 
commande de réveil 400, pour commander l'exécution de la sonnerie de réveil par un bloc de sonnerie 2 que comporte 
le mécanisme de grande sonnerie 100. Ce mécanisme d'embrayage 600 est encore agencé pour, en cas de sélection du 
mode sonnerie principale, débrayer le mécanisme de sonnerie secondaire ou du réveil par la grande sonnerie, et pour, 
ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou du réveil, ou bien effectuer cette sonnerie secondaire ou du réveil 
par un autre mécanisme que la grande sonnerie. 


[0043] L’accumulation d'énergie, pour le fonctionnement du mouvement horloger 200, et des mécanismes de commande, 
de réveil, et de sonnerie, n’est pas détaillée ici, ni en termes de rechargement, ni en termes de stockage. Les moyens 
de stockage d'énergie peuvent être uniques, par exemple sous la forme d'un barillet fortement dimensionné assurant à la 
fois une réserve de marche convenable du mouvement horloger 200 et une réserve de marche pour le déroulement d’un 
certain nombre de sonneries et de sonneries de réveil, tel que connu du document EP 1 845 425 du même déposant, 
dont le contenu est incorporé ici par référence. Les moyens de stockage d'énergie peuvent aussi être différenciés, par 
l'utilisation de barillets, ou similaires, affectés à chacune des fonctions. 


[0044] L'interface entre l'utilisateur et la piéce d'horlogerie 1000, pour la sélection et la commande des fonctions de 
sonnerie et de réveil, est, dans l'exemple non limitatif illustré par les fig. et qui concerne une piéce d'horlogerie à répétition 
minutes et à grande sonnerie, constitué de trois commandes. 


[0045] Ces trois commandes s'ajoutent à la commande propre à la mise à l'heure du réveil, qui n'est pas détaillée ici, et qui 
peut avantageusement reprendre les caractéristiques de la demande de brevet européen EP 1 921 519 du méme dépo- 
sant, dont le contenu est incorporé ici par référence. Dans une réalisation préférée, non détaillée ici, la piéce d'horlogerie 
1000 comporte un poussoir permettant d'effectuer la mise à l'heure du mouvement, ou la mise à l'heure du réveil, l'action 
Sur ce poussoir mettant en route un embrayage sélectionnant l'une ou l'autre minuterie. 


[0046] Le fonctionnement en mode de sonnerie secondaire, notamment de réveil, utilise un mécanisme de commande de 
sonnerie secondaire, notamment de réveil, 400 agencé pour déclencher un signal sonore, à un instant programmé, par 
l'action d'un mécanisme d'embrayage 600 que comporte le mécanisme de réveil 300. 


[0047] De façon avantageuse, en raison de sa simplicité, le mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de 
commande 700, comportant une grande commande 401, agencée pour piloter un mobile d'embrayage 150 pour l'exécution 
de la sonnerie de secondaire ou de réveil à partir d'un bloc de sonnerie 2 que comporte le mécanisme de grande sonnerie 
100, et pour piloter un mobile de délai 130 pour définir la durée de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0048] Selon l'invention, le mécanisme de commande de réveil 400 comporte un mécanisme d'embrayage 600 agencé 
pour, en cas de sélection du mode de sonnerie secondaire ou de réveil, effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil par la 
grande sonnerie de la piéce d'horlogerie 1000. Ce mécanisme d'embrayage 600 permet, à l'inverse, en cas de sélection 
du mode sonnerie principale, de débrayer ce mécanisme de sonnerie de sonnerie secondaire ou de du réveil par la grande 
sonnerie, et, ou bien de ne pas effectuer la sonnerie secondaire ou de réveil, ou bien d'effectuer la sonnerie secondaire 
ou de réveil par un autre mécanisme que la grande sonnerie, dévolu à l'affichage de la sonnerie secondaire ou de réveil, 
si la piéce d'horlogerie posséde un tel mécanisme, par exemple un vibreur. Dans le mode de réalisation préféré, illustré 
par les fig., ce mécanisme d'embrayage 600, commandé par la grande commande 401, comporte un mobile d'embrayage 
150, qui est représenté aux fig. 14 à 16. 


[0049] Les fig. 2, 3, 4 et 19 présentent, de facon partielle, un mécanisme de sonnerie à répétition 100 selon l'invention, 
les constituants classiques d'une grande sonnerie ou d'une sonnerie à répétition, notamment à répétition minute, ne sont 
pas tous représentés, l'homme du métier pourra se référer à l'ouvrage «Les montres compliquées» cité plus haut pour 
retrouver les combinaisons usuelles. 


[0050] Les organes de prise d'information de la sonnerie sont classiquement des limacons des heures 101, des quarts 
102, des minutes 103 avec la surprise 103A, visibles sur la fig. 4. Une bascule de déclenchement 105, illustrée en détail à 
la fig. 17, est commandée par un mécanisme de commande, tel qu'une came de déclenchement ou similaire, cette bascule 
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105 est rappelée par un ressort 107, et elle comporte un deuxieme premier cliquet 109. Ce deuxieme premier cliquet 109 
est destiné à coopérer avec le rochet de détente 9, que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui sera présenté plus loin. 


[0051] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 comporte des pièces des minutes 110 et des quarts 111, ainsi que, 
pour la sonnerie des heures, une première levée 58 d'entraînement d'un premier marteau 108 sur un timbre 117; dans 
une variante particulière, une deuxième levée entraîne un deuxième marteau 106. Pour la sonnerie des minutes une autre 
levée 112 entraîne un petit marteau 113. Un ráteau de crémaillère 115 est utilisé pour l'armement de la sonnerie, il est 
destiné à coopérer avec un pignon à crémaillère 14 que comporte le bloc de sonnerie 2. Un crochet des minutes 116 peut 
être fixé sur la pièce des quarts 111, pour limiter la sonnerie en fonction du nombre de minutes et de quarts à sonner, 
pour éviter au mécanisme de tourner à vide entre quarts et minutes, la pièce des minutes 110 s’arrête alors toujours sur 
la même position de repos. 


[0052] Un mécanisme de sonnerie 100 comporte des moyens moteurs, qui peuvent être, ou non, différenciés de ceux du 
mouvement horloger 200 proprement dit. Ces moyens moteurs ne sont pas détaillés ici, ils peuvent prendre la forme d'un 
barillet, d'un ressort, ou similaire, en général alimentés par une action de l'utilisateur sur un poussoir de crémaillère ou 
similaire. Ces moyens moteurs procurent l'énergie nécessaire à l'exécution de la ou des sonneries. Ils ne sont représentés 
ici que par un arbre moteur 120, transmettant l'énergie aux mobiles de génération du son des sonneries. Cet arbre moteur 
120 permet de mettre en mouvement un bloc de sonnerie 2, qui communique directement l'énergie à une ou plusieurs 
levées pivotantes de marteau, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, pour commander, à l'instant adéquat, la 
percussion d'un ou plusieurs marteaux sur des timbres, gongs, cloches, ou similaires. 


[0053] Comme il sera détaillé plus loin, dans une réalisation préférée illustrée par les fig., le mécanisme de déclenchement 
de sonnerie secondaire 1 comporte une bascule de déclenchement spéciale 105, propre à l'invention, dont la course de 
pivotement est déclenchée, en mode automatique de sonnerie vers un rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 2 par une 
came de déclenchement 530 entrainée par un rouage de minuterie du mouvement horloger 200, ou bien en sonnerie à la 
demande vers le rochet 9 par une tringlerie de répétition minute actionnée par un poussoir 535 manoeuvre par l'utilisateur. 
La coopération de cette bascule de déclenchement 105 avec ce rochet de détente 9 se fait alors par un premier cliquet 
109 que comporte la bascule de déclenchement 105. Ce premier cliquet 109 est rappelé par un premier ressort 109 A 
et a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries principales 
sélectionnées par les moyens de sélection de mode 500. 


[0054] Selon l'invention, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte encore un deuxieme 
cliquet 209 rappelé par un deuxième ressort 209 A et situé dans un plan parallèle à celui du premier cliquet 109 et distinct 
du plan de celui-ci, et qui a pour fonction de coopérer avec une denture d'une roue de déclenchement 118 de sonnerie 
secondaire, notamment de réveil, ajoutée au bloc de sonnerie 2 pour l'actionnement de la sonnerie du réveil. La sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxiéme cliquet 209 est réalisée par un levier sélecteur 233 étage et articulé avec la 
tringlerie de commande 700, elle-méme commandée en déplacement par les moyens de sélection de mode 500. 


[0055] En effet, tel que visible sur la fig. 17, la bascule de déclenchement 105 comporte, à une de ses extrémités, deux 
cliquets 109 et 209, dans deux plans paralléles et voisins, chacun rappelé par un ressort, respectivement 109 A, 209 A. Le 
premier cliquet 109 a pour fonction de coopérer avec le rochet de détente 9 pour la grande sonnerie et les autres sonneries 
de sonnerie principale sélectionnées par la roue à colonnes 500, alors que le deuxiéme cliquet 209 a pour fonction de 
coopérer avec la denture de la roue de déclenchement 118 pour l'actionnement de la sonnerie secondaire ou du réveil. 
Le levier sélecteur 233 est étage, et a donc pour fonction de choisir le cliquet adéquat selon le mode de sonnerie choisi, 
et notamment le levier sélecteur 233 permet, quand c'est nécessaire, de dégager le bec du deuxiéme cliquet 209 de la 
denture de la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0056] Ainsi, lors de son pivotement, la bascule 105 vient déclencher, avec l'un de ses cliquets 109 ou 209, sélectionné 
par un mécanisme de sélection comportant une bascule de sélecteur 415 et un levier sélecteur 233, respectivement le 
rochet de détente 9 ou la roue de déclenchement 118, tel que visible sur les fig. 7 et 13. 


[0057] Pour ce faire, la grande commande 401 comporte un petit bras 411, qui est saillant latéralement, par rapport à la 
tringle de la grande commande 401. Ce petit bras 411 a pour fonction d'entrainer une goupille 415 A montée à une extrémité 
d'une bascule de sélecteur 415, laquelle est montée pivotante en son milieu par rapport à la platine du mécanisme, tel 
que visible sur les fig. 10 à 12. Tel que visible sur la fig. 13, l'autre extrémité de la bascule de sélecteur 415 comporte 
une goupille 415 B, pour son articulation avec le levier sélecteur 233, lequel est monté pivotant par rapport à une platine 
ou un pont de la piéce d'horlogerie. 


[0058] La roue de déclenchement de réveil 118 est indépendante du rochet de détente 9 du bloc de sonnerie 2, et jux- 
taposée avec lui, chacun d'entre eux étant à méme d'agir par une goupille que comporte chacun d'eux, mais jamais en 
méme temps, sur un crochet 5 entraineur d'un rochet à canon 11, que comporte classiquement le bloc de sonnerie 2. 
Ce rochet à canon 11 est lui-méme solidaire d'au moins un rochet 13 coopérant avec au moins une levée 58 de marteau 
pour l'exécution d'une sonnerie. 


[0059] Les moyens de sélection de mode 500 ou une roue à colonnes que comportent ces derniers, ou qui les consti- 
tue, commandent le pivotement sur un pont d'un crochet 507. Une premiére extrémité du crochet 507 coopére avec un 
rochet 505 solidaire des moyens de sélection de mode 500, et une deuxiéme extrémité du crochet 507 est agencée pour 
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entrainer latringlerie de commande 700, au niveau de la grande commande 401 agencée pour entraíner, directement, ou 
indirectement par l'intermédiaire de la bascule de sélecteur 415 pivotante, le levier sélecteur 233 qui effectue la sélection 
entre le premier cliquet 109 et le deuxième cliquet 209. 


[0060] Les trois commandes de pilotage de la sonnerie principale et de la sonnerie secondaire, notamment du réveil, sont: 
- un doigt de commande 501 de sélection d'un mode sur un sélecteur de sonnerie 500 constituant les moyens de sélection 
de mode 500, lequel comporte ici une roue à colonnes, visible sur la fig. 6; 

- un poussoir de déclenchement de la répétition minutes, non directement représenté ici, rappelé en position de repos par 
un ressort 534, et commandant directement une première bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir 211 d'arrêt manuel de la sonnerie secondaire, ou du réveil, relié par un ressort 212 à un levier 210 d'arrêt 
manuel de sonnerie secondaire ou du réveil, exposé plus loin, et visible sur les fig. 2 et 3. Ce poussoir 211 permet d'arrêter 
la sonnerie secondaire ou de réveil avant la fin du cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0061] L'utilisateur sélectionne, au niveau du doigt de commande 501, le mode de fonctionnement désiré du mécanisme 
de sonnerie. S'il sélectionne la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, le poussoir 211 est rendu opérant, sinon il 
est débrayé. La sélection effectuée au niveau de la roue à colonnes 500 est exclusive d'un mode unique, ou bien sonnerie 
secondaire ou de réveil, ou bien un des modes de sonnerie principale pour lesquels le mécanisme de sonnerie 100 est 
congu, dont le mode silence. Au mode silence prés, la répétition minutes peut étre jouée en principe à tout instant, mais une 
sécurité empéche le lancement de la répétition minutes quand une autre sonnerie de sonnerie principale, ou une sonnerie 
secondaire ou de réveil, est en train de jouer, et inversement. Une sécurité particuliére constituée par un mécanisme 
anti-snoc 900 présenté plus loin, et comportant une deuxième bascule 536 pivotante et un verrou 537 pivotant, agencé 
pour rendre inopérant le lancement de la répétition minute, quand celle-ci a déjà été lancée et est encore en train de jouer. 


[0062] Sur les fig. 2 et 6 est visible un isolateur de mise à l'heure 521, conformément aux enseignements de la demande 
de brevet EP 1 933 212 du méme déposant incorporée ici par référence, qui permet de verrouiller le mécanisme de mise 
à l'heure quand une sonnerie est enclenchée. 


[0063] En fonction réveil, le mécanisme d'embrayage 600, par sa tringlerie de commande 700, met en place certains 
composants, qui, quand le mode de sonnerie secondaire ou de réveil n'est pas sélectionné, sont isolés pour laisser la 
priorité à la fonction de sonnerie principale d'origine. Cette tringlerie de commande 700 comporte essentiellement la 
grande commande 401, se présentant sous la forme d'une tringle, représentée à la fig. 18, et qui coopére directement 
ou indirectement avec des composants dévolus à la commande de fonctionnement de la sonnerie secondaire ou du 
réveil, pour déclencher le jeu de la sonnerie secondaire ou du réveil, pour limiter la durée de cette sonnerie. Ces derniers 
composants sont constitués respectivement dans la réalisation préférée représentée sur les fig. par un mobile d'embrayage 
150, et un crochet de délai 141 associé à un mobile de délai 130. 


[0064] Cette grande commande 401 coopére encore avec des organes de sécurité appartenant à des moyens d'isolement 
800, notamment un premier isolateur 142 de limitation des mouvements des doigts palpeurs ou des ráteaux, comme il 
sera exposé plus loin. 


[0065] La grande commande 401, visible sur les fig. 6 et 8, permet de piloter la grande sonnerie pour utiliser une partie 
de son mécanisme pour faire jouer le réveil, ou, à l'inverse, de débrayer complétement la fonction réveil des fonctions 
sonnerie. Elle gouverne toutes les piéces du réveil, une fonction d'embrayage, et assure la bonne mise en place de toute la 
cinématique. Dans son application à une montre, la grande commande 401 traverse, de facon sensiblement diamétrale, la 
pièce 1000, ce qui permet une action directe, avec un minimum de renvois, entre des fonctions dont les mécanismes sont 
éloignés. La grande commande 401 peut étre réalisée de facon rigide, et elle coopére ainsi efficacement aux fonctions de 
sécurité empéchant des manipulations dangereuses pour les mécanismes. 


[0066] L'action de l'utilisateur sur le doigt de commande 501 de sélection de mode déclenche le pivotement de la roue 
à colonnes 500. 


[0067] Tel que visible sur les fig. 3 et 6, dans une exécution particuliére et non limitative, la roue à colonnes 500 comporte, 
coaxiaux, quatre rochets à quatre dents dont deux sont visibles sur les fig., ceux-ci de sens contraire 502 et 503, elle 
comporte encore une came 504 en tréfle à 4 feuilles, et un rochet 505, qui coopére avec un crochet 507 pivotant sur un 
pont non représenté. 


[0068] Tel que visible sur la fig. 6, le crochet 507 comporte un tourillon 432, ou une goupille, qui est mobile dans une 
lumiére oblongue 433 de la grande commande 401, et un bec qui coopére avec la came 504. Le pivotement de la roue 
à colonnes 500 entraine ainsi en pivotement le crochet 507, dont le tourillon 432 pousse, au niveau de Poblong 433, la 
grande commande 401. 


[0069] Dans cette réalisation particuliére, la grande commande 401 ne se déplace qu'entre deux positions, correspondant 
l'une à l'armement de la sonnerie secondaire, notamment de réveil, pour son jeu par la grande sonnerie, et l'autre au 
désarmement de cette sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0070] Le rochet 502 de la roue à colonnes 500 coopére avec une bascule à ráteau 512 dont une extrémité comporte un 
ráteau 513, pour l'affichage du mode de sonnerie sélectionné au niveau d'une roue 514 engrenant avec ce ráteau 513, 
tel que visible sur la fig. 3. 
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[0071] Le rochet 503 coopere avec un bras que comporte un isolateur dheure pour petite sonnerie 506. 


[0072] Quand la répétition minutes est enclenchée, la premiere bascule de répétition minutes 535 pousse la deuxiéme 
bascule 536 de la répétition minutes, ce qui fait translater un bras-bascule 523, faisant pivoter á son tour un bras-bascule 
courbe 522, qui est agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de ta grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
2. Le bras 522 pousse alors la grande commande 401, pour isoler le réveil, la grande commande 401 est alors bloquée au 
niveau de son bec 430 par le bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Après l'achèvement 
de celle-ci, la bascule 517 est débrayée, puis la grande commande 401 revient elle-même en place sous l'action d'un 
ressort de rappel. La deuxième bascule 536 constitue une sécurité efficace contre des manipulations intempestives de 
l'utilisateur. 


[0073] Le bloc de sonnerie 2, tel que visible sur les fig. 20 et 27, est une réalisation spéciale construite sur une base 
classique, l'invention s'adapte toutefois sans probléme à des compositions différentes. 


[0074] Ce bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivo- 
tement D, représenté à la fig. 35. 


[0075] Ce plateau d'entrainement 3 est porteur d'un cliquet 5. Le cliquet 5 comporte un crochet 6 à bec 6A rappelé 
vers l'axe D par un ressort 7, tel que visible sur la fig. 28. Les fig. 28 et 29 représentent un sous-ensemble de plateau 
d'entrainement équipé particulier, propre à l'invention, constitué sur la base de ce plateau d'entrainement 3, porteur du 
cliquet 5, du ressort 7, et d'un taquet pivotant 181 muni de son ressort de rappel 183 exposés ci-dessous. 


[0076] Le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet de détente 9, qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale 10, en particulier pour étre entrainé par le deuxiéme premier cliquet 109 de la bascule 
de déclenchement 105. 


[0077] Le canon 4 comporte des moyens d'entrainement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur 
120 d'un mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0078] Le mécanisme selon l'invention est utilisable pour une répétition minutes, ou bien pour une grande sonnerie, tel que 
représenté sur les figures. De facon usuelle pour une grande sonnerie, le mouvement horloger 200 entraîne des limacons 
101, 102, et 103, qui fournissent à tout instant une référence temporelle exacte. 


[0079] En mode sonnerie principale, le déclenchement de la sonnerie, qu'il soit effectué en automatique ou en manuel, 
provoque faction du premier cliquet 109 de la bascule de déclenchement 105 sur le rochet de détente 9, provoquant son 
pivotement. De ce fait, la goupille 8 que porte ce rochet 9 circule dans la lumiére 3A du plateau d'entrainement 3, et vient 
pousser le crochet 6, et libére alors la denture 12 du rochet à canon 11 qui, en position de repos du ressort 7, engrenait 
avec le bec 6A du crochet 6. 


[0080] L'étage de sortie du bloc de sonnerie 2, comportant le rochet des heures 13, peut alors pivoter librement autour 
de l'axe D. Sous l'action de ressorts qui coopérent avec les piéces des quarts 111 et des minutes 110, il y a pivotement 
du rochet des heures 13 sous l'action du pignon de crémaillére 14 qui est entrainé en permanence par la crémaillére 115, 
jusqu'à l'arrét d'un bras de crémaillére sur le limacon des heures 101. 


[0081] Le ressort de la piéce des quarts 111 entraine quant à lui le pignon de piéce des quarts 19, jusqu'à l'arrét d'un bras 
de la piece des quarts 111 sur le limacon des quarts 102. La prise de position du bras de piéce des minutes 110 sur le 
limacon des minutes 103 est classique, par l'intermédiaire du mouvement de la pièce des quarts 111. Quand la sonnerie 
se met en route, la goupille 8 est libérée, et le ressort 7 rengréne le bec 6A du crochet 6 avec la denture 12 du rochet à 
canon 11, ce qui actionne les différentes levées sur les marteaux respectifs. 


[0082] Ce rochet de détente 9, visible sur la fig. 36, porte une goupille 8, qui peut agir, au travers d'une lumiére 3A que 
comporte le plateau d'entrainement 3 représenté à la fig. 35, sur le cliquet 5, pour la manoeuvre du crochet 6 sous l'action 
d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule de déclenchement 105 ou d'un premier 
cliquet 109 d'une telle bascule 105 que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition 100. 


[0083] Ce cliquet 5 est ainsi mobile, de préférence sensiblement radialement, à rencontre du ressort 7, c'est-à-dire vers 
la périphérie du plateau 3, sous l'action de cette goupille 8. 


[0084] Tel que visible sur la fig. 37, le bloc de sonnerie 2 comporte un rochet à canon 11, qui est agencé pour étre monté 
pivotant sur le canon 4 du plateau d'entrainement 3, autour de l'axe D. Ce rochet à canon 11 est conçu pour coopérer, au 
niveau d'une denture 12 qu'il comporte, avec le bec 6A du crochet 6 du cliquet 5, tel que visible sur la fig. 37. Selon sa 
position, ce bec 6A autorise ou interdit le pivotement du rochet à canon 11. 


[0085] Le rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec au moins un premier rochet des 
heures 13, lequel est agencé pour coopérer avec au moins une levée 58 d'entrainement de marteau que comporte le mé- 
canisme de sonnerie à répétition 100, pour déclencher une sonnerie principale. Dans une variante particuliére, le premier 
rochet des heures 13 est solidaire en pivotement d'un deuxième rochet des heures 15, qui est décalé angulairement par 
rapport à lui, pour le déclenchement d'une sonnerie supplémentaire, décalée dans le temps par rapport à la sonnerie de 
base, et en particulier dans certaines plages horaires. 
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[0086] Selon l'invention, tel que visible sur les fig. 20, 27 et 30, le bloc de sonnerie 2 comporte encore une roue de dé- 
clenchement 118, en particulier de déclenchement de réveil quand la sonnerie secondaire est une sonnerie de réveil, 
indépendante, pour le déclenchement d'une sonnerie secondaire, différente de la sonnerie principale. La sonnerie secon- 
daire peut notamment être jouée, en utilisant l'énergie des mêmes moyens moteurs 120 que ceux qui font fonctionner la 
sonnerie principale, sur au moins un autre timbre que celle-ci, par l’action dau moins une autre levée sur au moins un 
autre marteau, tel qu'illustré dans le présent mode de réalisation particulier et préféré. Cette roue de déclenchement 118 
est juxtaposée au rochet de détente 9, chacun d’entre eux étant à même d'agir sur le crochet 6 par une goupille, mais 
jamais еп même temps, pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, 
la sonnerie secondaire, ou bien la sonnerie principale. 


[0087] En effet, la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont indépendants l'un de l'autre et chacun com- 
mandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, respectivement de la sonnerie 
secondaire, ou bien de la sonnerie principale. Et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous deux 
agencés pour coopérer, mais jamais en même temps, sur le crochet 6. 


[0088] Selon une variante préférée, la roue de déclenchement 118 est agencée pour coopérer avec une roue de délai 132 
que comporte un mobile de délai 130 limiteur de durée, exposé plus loin, pour réguler et limiter la durée de l'exécution de 
la sonnerie secondaire ou de réveil. De préférence, la tringlerie de commande 700, et en particulier la grande commande 
401, est agencée pour bloquer la roue de délai 132 en fin de cycle de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0089] Ce mobile de délai 130 a pour fonction de limiter la durée de la sonnerie secondaire ou du réveil à une valeur 
prédéterminée, par exemple à une durée de 20 secondes sur la piéce 1000 illustrée par les figures. 


[0090] Selon une autre caractéristique propre à l'invention, le plateau d'entrainement 3 comporte une denture périphérique 
119 agencée pour coopérer avec un mobile d'embrayage 150 porté par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à l'autre émission sonore dite sonnerie secondaire. 


[0091] Cette denture périphérique 119 permet d'utiliser la force motrice d'un mécanisme de grande sonnerie pour entrai- 
ner une sonnerie secondaire, ici dans l'exemple des fig. une sonnerie de réveil. L'exemple du réveil n'est pas limitatif, 
d'autres applications peuvent étre envisagées, tel que l'entrainement d'un automate, ou autre. 


[0092] Plus particulièrement, le bloc de sonnerie 2 comporte un plateau d'entrainement 3 lequel comporte une denture 
périphérique 119 pour sa coopération avec un pignon 158 que comporte un mobile d'embrayage 150, avec lequelil engréne 
en permanence, ce mobile d'embrayage 150 étant mü angulairement par une grande commande 401 que comporte la 
tringlerie de commande 700, pour faire, selon sa position, coopérer ou non ce pignon 158 avec un pignon 159 porteur 
d'une étoile 161 laquelle est agencée pour coopérer avec au moins une levée 162 d'un marteau 106 pour effectuer la 
sonnerie du réveil. 


[0093] De préférence, le bloc de sonnerie 2 comporte encore, monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec le 
rochet des heures 13, un pignon de crémaillére 14, visible sur la fig. 27, agencé pour coopérer avec le ráteau de crémaillére 
115. 


[0094] De facon préférée, le canon 16 du rochet à canon 11 comporte une portée cylindrique 17 agencée pour recevoir, 
mobile en pivotement, un pignon de piéce des quarts 19 que comporte le bloc de sonnerie 2, visible sur la fig. 25. Ce pignon 
19 est agencé pour coopérer avec une piéce des quarts 111 d'un tel mécanisme de sonnerie 100, et est porteur d'une 
goupille 21. Ce canon 16 comporte des moyens d'entrainement en pivotement 18, par exemple sous la forme d'un carré 
d'entrainement ou similaire, d'un doigt 22 que comporte le bloc de sonnerie 2. Ce doigt 22, visible sur la fig. 27, comporte 
une face d'appui 23, qui est agencée pour coopérer avec la goupille 21, pour entrainer le pignon 19 en pivotement quand 
une telle piéce des quarts 111 pivote dans un seul sens de pivotement apte à entrainer le doigt 22. 


[0095] Le doigt 22 est solidaire du rochet des heures 13 par son carré d'entrainement, et il laisse le pignon 19 s'arréter 
dans une position qui n'est imposée que par la piéce des quarts 111. L'écart angulaire entre la face d'appui 23 et la goupille 
8 est alors d'autant plus grand qu'il y a d'heures à sonner, avant le démarrage de la sonnerie. 


[0096] L'assemblage du bloc de sonnerie 2 est réalisé par une vis ou similaire 24, prenant appui sur une rondelle 24A et 
assemblée avec un arbre moteur 120 ou un mobile que porte ce dernier. 


[0097] Le canon 4 du plateau d'entrainement 3 comporte de préférence des moyens d'entrainement en pivotement par 
exemple sous la forme d'un carré d'entrainement ou similaire, agencés pour coopérer avec l'arbre moteur 120 du méca- 
nisme de sonnerie à répétition 100. 


[0098] Le plateau d'entrainement 3 comporte une lumiére 3A de passage de la goupille 8 du rochet de détente 9 pour 
la manoeuvre du crochet 6, sous l'action d'un tel mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou d'une bascule 
de déclenchement 105 ou d'un deuxiéme premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, que comporte un tel mécanisme 
de sonnerie à répétition 100. 


[0099] La bascule de déclenchement 105 du mécanisme de grande sonnerie à répétition 100, appuie avec son deuxiéme 
premier cliquet 109 sur le rochet de détente 9, intercalé entre le plateau d'entrainement 3 et la roue de déclenchement 
de réveil 118, et ainsi entraine ce rochet de détente 9. 
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[0100] Le rochet de détente 9 est intercalé entre le plateau dentrainement 3 et la roue de déclenchement 118. Tel que 
visible sur les fig. 30, 31, 34 et 36, ce rochet de détente 9 comporte des lumiéres oblongues 171 dans lesquels peuvent se 
mouvoir librement, avec une course angulaire limitée, des vis 173 fixées sur la face du plateau d’entrainement 3 opposée 
à celle qui supporte le cliquet 5. 


[0101] Ce rochet de détente 9 comporte encore une autre lumière oblongue 172, qui autorise un mouvement limité d’une 
goupille 175 montée sur la roue de déclenchement de réveil 118, de façon à limiter la course angulaire de pivotement 
entre eux. 


[0102] Quand la roue de déclenchement 118 pivote par rapport au rochet de détente 9, la goupille 175 qu'elle porte 
parcourt alors un arc de cercle, limité par une lumière 176 de limitation de course, que comporte le plateau d'entraînement 
8, tel que visible sur les fig. 29 et 32, et cette goupille 175 est agencée pour pousser une extrémité 186 du cliquet 5. 


[0103] Un taquet 181 de verrouillage est pivoté sur le plateau d'entraînement 8, il comporte une came 182, sur laquelle 
agit un ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 185, 
formant rampe, du cliquet 5. 


[0104] L’action du ressort 7 tend alors à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à canon 11 de 「etage aval 1, 
et à verrouiller celui-ci, sauf quand précisément la goupille 175 décrit un arc de cercle dans sa lumière 176, et appuie sur 
une extrémité frontale 186 du cliquet 5 tel que visible sur la fig. 29, ce qui permet de libérer la dent 6A du rochet à canon 11. 


[0105] Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 peut basculer, 
sous l’action du ressort 183, et retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, tel que visible sur la fig. 33, et ainsi 
exercer une action de verrouillage. 


[0106] Une fois la sonnerie en route, le taquet 181 reste en appui de verrouillage jusqu’à son déverrouillage à la fin de la 
durée prévue par l’action de la roue de délai 132 sur la roue de déclenchement 118, et la roue de délai 132 vate déverrouiller 
aprés l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil pendant le délai prévu, de préférence, ce déverrouillage survient 
avant que la roue de délai 132 ait effectué trois quarts de tour en fin de sonnerie. 


[0107] Lors d’un déclenchement d’une sonnerie secondaire ou de réveil, à un instant programmé, par un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400, celui-ci commande à la bascule de déclenchement 105 de faire 
pivoter la roue de déclenchement 118 du bloc de sonnerie 2. 


[0108] La commande manuelle de la bascule de déclenchement 105 entraîne le mouvement des bascules 523 et 522. 
Cette dernière relève la grande commande 401. La bascule à bec 517 maintient alors, sous l’action de son ressort, la 
grande commande 401 dans cette position, en appui sur son bec 430. La bascule à bec 507 bloque la bascule à bec 517 
tant que la répétition minutes fonctionne, si tel est le cas. 


[0109] Dans le fonctionnement dans la sonnerie principale, du bloc de sonnerie 2, le pivotement du rochet de détente 9, se 
traduit ainsi par une course angulaire de sa goupille 8, qui coopère avec le cliquet 5 pivotant sur le plateau d’entrainement 
8, et par le dégagement du bec 6A du crochet 6 d’avec la denture 12 que porte le rochet à canon 11 du bloc de sonnerie 2. 


[0110] Dans le fonctionnement dans la sonnerie secondaire, la goupille 175 solidaire de la roue de déclenchement de 
réveil 118 entraîne l'extrémité 186 du cliquet 5, et fait donc lever le bec 6A du crochet 6, le verrouillage par le taquet 181 
autorisant une suspension en déclenchement de la roue de déclenchement 118. 


[0111] L'invention comporte avantageusement un mécanisme d'isolement 800, qui est conçu pour toute pièce d'horlogerie 
comportant d’une part un mouvement horloger 200, et d’autre part au moins un mécanisme de sonnerie comportant des 
palpeurs de prise d’information temporelle, sur des références temporelles entraînées par ce mouvement horloger 200. 
Selon l'invention, ce mécanisme d'isolement 800, comporte au moins un premier isolateur 142, agencé pour coopérer avec 
un mécanisme de commande que comporte cette piece dhorlogerie 1000, pour, dans une première position d'armement 
prendre une position de butée interdisant à ces palpeurs de prise d’information temporelle de rechercher les informations 
sur ces références temporelles, et, dans une deuxième position de désarmement, autoriser le passage de ces palpeurs 
pour venir en contact de ces références temporelles. 


[0112] Plus particulièrement ce mécanisme d'isolement 800 est agence pour l'isolement entre mécanismes horlogers 
de déclenchement de différents signaux sonores utilisant, au moins partiellement, un même mécanisme de sonnerie ou 
de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 pour l’exécution de ces signaux sonores. En particulier dans le cas où 
au moins l'un d'eux est un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 agencé pour déclencher une sonnerie 
principale à des instants programmés par un mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque 
sonnerie est déterminée par la recherche d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des réfé- 
rences temporelles entrainées par le mouvement horloger 200. Et dont au moins un autre de ces mécanismes est un 
mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. Cette piéce d'horlogerie 1000 comporte encore un mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonc- 
tionnement exclusif, à un instant donné, ou bien d'un seul mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien 
du seul mécanisme de commande de sonnerie principale 10. 


[0113] Selon l'invention, le mécanisme d'isolement 800 comporte au moins ce premier isolateur 142, agencé pour co- 
opérer avec ce mécanisme d'embrayage 600, et, quand il est armé par un tel mécanisme de commande de sonnerie 
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secondaire 400, agencé pour prendre une position de butee interdisant aux palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur les références 
temporelles tant que le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 fonctionne, et pour au contraire autoriser le 
passage de ces palpeurs pour venir en contact des références temporelles quand le mécanisme de commande de son- 
nerie secondaire 400, par exemple un mécanisme de réveil 400 dans l'exemple des fig., est désarmé et que le mécanisme 
de commande de sonnerie principale 10 fonctionne. 


[0114] Le mécanisme d'isolement 800 comporte encore une butée constituée par un crochet de délai 141 porté par une 
méme tringle de grande commande 401 que ce premier isolateur 142, et qui est monté pivotant sur la tringle de grande 
commande 401, et qui participe à la limitation de course des palpeurs de prise d'information temporelle. 


[0115] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800, lequel comporte au moins un premier 
isolateur 142 commandé directement ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les moyens de 
sélection de mode 500, pour prendre une position de butée interdisant a des palpeurs de prise d'information temporelle, 
que comportent les moyens de commande de sonnerie principale 10, de rechercher les informations sur des références 
temporelles entraînés par le mouvement horloger 200 quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de 
réveil 400 fonctionne pour commander l'exécution de la sonnerie secondaire ou de réveil, et pour autoriser le passage 
de ces palpeurs pour venir en contact quand le mécanisme de commande de sonnerie secondaire ou de réveil 400 est 
désarmé et que le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie 100 fonctionne. 


[0116] Ainsi, la roue de déclenchement 118 est libérée, mais les râteaux de la crémaillère 115, de la pièce des quarts 
111, et de la pièce des minutes 110, ne peuvent pas prendre leurs informations sur leurs limacons respectifs, des heures 
101, des quarts 102, et des minutes 103, car ils en sont empêchés par des butées ou verrous constitués par un crochet 
de délai 141 et par un mécanisme d'isolement 800, qui comporte un premier isolateur 142 de verrouillage des ráteaux. 
Ce crochet de délai 141 et ce premier isolateur 142 sont pilotés par la grande commande 401, tel que visible sur la fig. 
8, et par un bloqueur d’heure de la petite sonnerie 506 visible sur les fig. 2 et 3. Le premier isolateur 142 comporte de 
préférence un bossage 407 destiné à faire obstacle dans différents plans parallèles aux palpeurs de prise d’information 
temporelle, notamment aux râteaux ou doigts. 


[0117] De ce fait, le plateau d'entraînement 3 commence à pivoter, mais, comme le doigt 6A du crochet 6 est bloqué en l'air, 
il ne peut entraîner les pièces de compte de la grande sonnerie. Mais, comme exposé ci-dessus, la denture périphérique 
119 du plateau d'entraînement З entraîne le pignon 158, monté sur un bras d'un mobile d'embrayage 150. 


[0118] Dans le mode de réalisation illustré sur la fig. 14, qui n'est nullement restrictif, le mobile d'embrayage 150 comporte 
trois bras, de façon à permettre l'accés à d’autres composants. L’un de ces trois bras 156 porte le pignon 158 qui coopère 
en permanence avec la denture 119 du plateau d'entraînement 3. 


[0119] Un second bras 154 porte une goupille 157, qui est mobile dans une fenêtre 431, ici de forme sensiblement carrée, 
que comporte la grande commande 401, dont la position détermine donc la position angulaire du mobile d'embrayage 
150. Le troisième bras 155 porte une goupille 191 servant d’attache à un ressort de rappel 190. 


[0120] Dans une des positions d'embrayage du mobile d'embrayage 150, le pignon 158 engréne avec un autre pignon 
159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161. Cette étoile 161 commande le mouvement d'au moins une levée 162 
pour effectuer la sonnerie du réveil par activation d'un marteau 106, á une vitesse déterminée par le nombre de branches 
de l'étoile 161. 


[0121] Pendant l'exécution de ce mouvement, une commande de délai dite mobile de délai 130 s'active. Ce mobile de 
délai 130 pour mécanisme horloger, est conçu pour limiter la durée d’exécution d’une fonction après son déclenchement, 
et est agencé pour coopérer avec un élément de déclenchement dont le début de mouvement initie le déclenchement de 
cette fonction. Il est encore agencé pour coopérer avec des moyens d'embrayage 600 de cette fonction. Selon l'invention, 
le mobile de délai 130 comporte un crochet de délai 141 agencé pour être manoeuvré par ces moyens d'embrayage 600 
pour sa mise en coopération avec un rochet 133 ou bien pour son dégagement du rochet 133. Ce rochet 133 est monté 
pivotant sur un axe coaxialement avec une roue de délai 132 vers laquelle il est rappelé en pivotement par des moyens de 
rappel élastique 135. Cette roue de délai 132 est agencée pour coopérer, directement ou indirectement, avec cet élément 
de déclenchement. 


[0122] Ce mobile de délai 130, représenté à la fig. 24, permet d'ajuster la durée d'un signal, en particulier ici la durée 
de la sonnerie du réveil. Il est utilisable pour toute autre temporisation souhaitée au niveau de la pièce d’horlogerie, ou 
encore pour des applications dérivées de l'horlogerie, comme des retardateurs de mise à feu d'explosifs, ou autres. 


[0123] Ce rochet 133 comporte des moyens de butée 136 agencés pour coopérer, dans une position de désarmement 
du mobile de délai 130, en appui sur des moyens de butée complémentaire 137 solidaires de la roue de délai 132. Ces 
moyens de butée 136 et ces moyens de butée complémentaire 137 sont éloignés l'un de l’autre sous l'effet du mouvement 
de l'élément de déclenchement entraînant la roue de délai 132 еп armant les moyens de rappel élastique 135 quand le 
rochet 133 est immobilisé en pivotement par le crochet de délai 141. 


[0124] Ce mobile de délai 130 comporte une roue de délai 132 engrenant avec la roue de déclenchement 118. Coaxia- 
lement á cette roue de délai 132 sont montés un plateau 131 dont une extrémité arbrée est chassée sur la roue de délai 
132, et un rochet de délai 133. Ce rochet de délai 133 est monté prisomnier entre le plateau 131 et la roue de délai 132, 
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mais libre en pivotement par rapport a ceux-ci. Le rochet de délai 133 comporte une goupille, constituant les moyens de 
butée 136, montée parallèlement à l'axe de pivotement, de façon à pouvoir interférer avec une goupille radiale, constituant 
les moyens de butée complémentaire 137, que comporte le plateau 131. 


[0125] La goupille 136 du rochet de délai 133 sert aussi d'accrochage á une extrémité d'un ressort spiral, constituant les 
moyens de rappel élastique 135, dont l'autre extrémité est portée par un bouchon 134, dont un alésage 139 coopére avec 
une autre partie arbrée 138 du plateau 131. 


[0126] Le rochet de délai 133 coopère avec le crochet de délai 141, qui est de préférence articulé avec la grande com- 
mande 401, et qui retient le rochet de délai 133, tel que visible à la fig. 11. 


[0127] L'invention concerne encore un mécanisme limiteur de durée 330 comportant un tel mobile de délai 130, et qui 
comporte cet élément de déclenchement, constitué par une roue de déclenchement 118 d'un mobile de déclenchement 
ou d’un bloc de sonnerie 2. 


[0128] Cette roue de déclenchement 118 comporte, tel que visible sur la fig. 32, une goupille 175 parallèle à son axe. Le 
mobile de déclenchement, ou le bloc de sonnerie 2 comme dans l'application illustrée par les fig., comporte des moyens de 
verrouillage 181 sur lesquels s'exercent, de facon antagoniste, les efforts exercés d'une part par la goupille 175 de la roue 
de déclenchement 118 qui engréne avec la roue de délai 132, et d'autre part par un ressort 183, tel que visible sur la fig. 29. 


[0129] Dans une premiére course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133 l'effort de 
rappel exercé par lesdits moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de ladite goupille 175 sur lesdits moyens de 
verrouillage 181 est inférieur à l'effort exercé sur lesdits moyens de verrouillage 181 par ledit ressort 183 pour autoriser 
le déroulement de ladite fonction sous l'entrainement d'un rochet à canon 11 relié à des moyens moteurs 120. Tandis 
que, dans une deuxiéme course de pivotement de la roue de délai 132 par rapport au rochet de délai 133, l'effort de 
rappel exercé par les moyens de rappel élastique 135 par l'intermédiaire de la goupille 175 sur les moyens de verrouillage 
181 est supérieur à l'effort exercé sur les moyens de verrouillage 181 par le ressort 183, et autorise un mouvement de 
la goupille 175 pour libérer le mouvement de fermeture d'un cliquet 5 sur te rochet à canon 11 pour stopper l'exécution 
de la fonction concernée. 


[0130] Dans l'application particuliére illustrée par les fig., le mécanisme limiteur de durée 330 constitue un mobile limi- 
teur de durée de sonnerie, et la roue de déclenchement 118 appartient à un bloc de sonnerie 2 comportant un plateau 
d'entrainement 3 à canon 4 monté pivotant autour d'un axe de pivotement D, ce plateau d'entrainement 3 étant porteur du 
cliquet 5 comportant un crochet 6 à bec 6A rappelé vers l'axe D par un ressort 7. Ce cliquet 5 est mobile à rencontre du 
ressort 7 sous l'action d'une goupille 8 que comporte un rochet de détente 9 que comporte le bloc de sonnerie 2, et qui 
est agencé pour coopérer avec un mécanisme de commande de sonnerie principale 10. Le bloc de sonnerie 2 comportant 
ledit rochet à canon 11 est agencé pour étre monté pivotant sur un canon 4 autour de l'axe D et pour coopérer, au niveau 
d'une denture 12 qu'il comporte, avec ce bec 6A lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement du rochet à 
canon 11. Ce rochet à canon 11 est monté solidaire en pivotement autour de l'axe D avec un premier rochet des heures 
13 agencé pour coopérer avec une premiére levée d'entrainement de marteau d'un mécanisme de sonnerie. La roue de 
déclenchement 118 est indépendante du rochet de détente 9 et commandée par d'autres moyens de commande que ce 
mécanisme de commande de sonnerie principale 10, et la roue de déclenchement 118 et le rochet de détente 9 sont tous 
deux agencés pour coopérer, mais jamais en même temps, sur le crochet 6 pour autoriser la transmission d'énergie à un 
mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, des émissions sonores différentes. 


[0131] Dans ce mécanisme limiteur de durée 330 les moyens de verrouillage 181 sont constitués de préférence par un 
taquet de verrouillage qui est pivoté sur le plateau d'entrainement 3, Ce taquet 181 est porteur d'une came 182, sur 
laquelle agit le ressort 183, qui tend à faire pivoter le taquet 181 et à appuyer un coin 184 de celui-ci sur une face biaise 
185, formant rampe, du cliquet 5. Et l'action du ressort 7 tend à ramener le bec intérieur 6A du cliquet 5 sur le rochet à 
canon 11, et à verrouiller celui-ci, sauf quand la goupille 175 décrit un arc de cercle dans une lumiére 176 que comporte 
le plateau d'entrainement 3, et appuie sur une extrémité frontale 186 du cliquet 5 pour libérer la dent 6A du rochet à canon 
11. Quand la goupille 175 occupe la position la plus éloignée du pivot du taquet 181, le taquet 181 bascule sous l'action 
du ressort 183 pour retenir la goupille 175, par un plat 187 qu'il comporte, et ainsi exerce une action de verrouillage. 


[0132] Quand la roue de déclenchement de réveil 118 du bloc de sonnerie 2 entraine la roue de délai 132, dans le sens 
anti-horaire sur la fig. 22, et entraine donc le plateau 131, le ressort spiral 135 s'arme, puisque le crochet de délai 141 
bloque alors le rochet 133; la goupille radiale 137 de retenue minimum du plateau 131, qui était en butée sur la goupille 
136 du rochet de délai 133, quitte celui-ci, et décrit une course angulaire. Cette course angulaire est de préférence limitée 
a 270°, à ce stade l'effort exercé par le spiral 135 équilibre la force de blocage du verrou du crochet 5. 


[0133] En fonction réveil, le crochet de délai 141 tient le rochet 133, afin d'exercer un couple sur le plateau d'entrainement 
3, de facon à vaincre l'effort du ressort 183, pour pouvoir mettre au repos le taquet de verrouillage 181 visible sur la fig. 29. 
Le ressort spiral 135 est taré en fonction de ce ressort 183. Ainsi, quand l'armement du ressort spiral 135 est supérieur à 
l'effort du ressort 183, la goupille 175 de la roue de déclenchement de réveil 118 repousse le taquet de verrouillage 181, 
ce qui libére le crochet 5, lequel accroche le rochet à canon 11 du mobile de délai 2, et remet l'ensemble au repos aprés 
quelques degrés de pivotement, la sonnerie est alors arrétée. 
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[0134] Quand le crochet 141 est relâché, le rochet 133 pivote pour reprendre sa position d'attente, où sa goupille 136 est 
en appui sur la goupille 137 du plateau 131. Le mobile de délai 130 tourne librement si le crochet 141 est levé. 


[0135] Le crochet de délai 141 porte une goupille 405, visible sur la fig. 10, qui est agencée de facon á pouvoir bloquer 
la roue de délai 132, de facon a forcer le levier de déclenchement; en fonctionnement manuel on peut ainsi bloquer la 
roue pour court-circuiter le mobile de délai 130. 


[0136] Le crochet de délai 141 est alors rendu à sa liberté, et il revient sur le rochet, et libère le bloc de sonnerie 2; le 
crochet de délai 141 raccroche la roue de déclenchement de réveil 118, et entraîne encore de quelques degrés l'ensemble 
grande sonnerie, afin de venir remettre les divers râteaux en position de repos. 


[0137] Ainsi toutes les pièces sont au repos, le crochet de délai 141 libère le rochet de délai 133 reprenant le repos sous 
l'effet du spiral 135. Pendant ce temps le pivot 405 du crochet de délai 141 sur la grande commande 401 vient interférer 
avec la denture de la roue de délai 132, et la bloque. 


[0138] L'activation ou la désactivation de la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil comporte la manoeuvre de la 
grande commande 401. Quand on désactive la fonction de sonnerie secondaire ou de réveil, cette grande commande 401 
agit sur le mobile d'embrayage 150 appartenant au mécanisme d'embrayage 600. La grande commande 401 agit donc sur 
le mobile d'embrayage 150, en éloignant ou rapprochant, selon le cas, le pignon 158 du pignon 159 porteur de l'étoile 161. 


[0139] Le premier isolateur 142, qui est monté pivotant au niveau d'un pivot 408 sur un pont non représenté, quitte alors 
la trajectoire de la piéce des quarts 111, et le crochet de délai 141 est maintenu en l'air. 


[0140] Le cycle des différentes sonneries peut alors reprendre son cours, et la bascule de sélecteur 415 permet de 
sélectionner l'un des deux cliquets 109 ou 209. 


[0141] Ainsi, l'invention utilise tout ou partie du mécanisme de grande sonnerie pour effectuer l'affichage sonore de la 
fonction de sonnerie secondaire ou de réveil. 


[0142] Le premier isolateur 142 est mobile, au niveau d'un tourillon 404 qu'il comporte, dans une rainure 403 que comporte 
la grande commande 401 disposée obliquement par rapport à la direction longitudinale de celle-ci, tel que visible sur la 
fig. 11. 


[0143] Ce premier isolateur 142 porte un bossage 407407 saillant, agencé pour créer un obstacle sur le chemin des 
ráteaux des piéces des quarts 111 et des minutes 110, et, tel que visible sur la fig. 8, pour ainsi les empécher de venir 
au contact des limacons respectifs des quarts 102 et des minutes 103. Ainsi ce premier isolateur 142 n'empéche pas la 
sonnerie de fonctionner en tant que générateur d'un signal sonore, mais l'empéche de fonctionner sous la commande 
des piéces de quarts 111 et de minutes 110. Le mécanisme des marteaux de sonnerie peut ainsi générer une sonnerie 
de réveil. 


[0144] Le mouvement imposé à la grande commande 401 permet de faire avancer ou reculer le crochet de délai 141. Une 
rainure 403 ménagée dans la grande commande 401 permet de faire pivoter le premier isolateur 142. A une extrémité de 
la grande commande 401, une fenétre 431 autorise le pivotement du mobile d'embrayage 150, représenté sur les fig. 14 
à 16, qui comporte un bras 154 muni d'une goupille 157 mobile dans cette fenétre 431. 


[0145] La tringlerie de commande 700 commande le mécanisme d'isolement 800 lequel comporte de préférence au moins 
un deuxiéme isolateur 143 commandé directement, ou indirectement par une grande commande 401 actionnée par les 
moyens de sélection de mode 500, pour mettre en service, ou hors service, selon sa position, un crochet de délai 141 qui 
coopére avec un rochet de délai 133 que comporte un mobile de délai 130 agencé pour ajuster la durée d'un signal de 
sonnerie secondaire, ou de la sonnerie du réveil, commandé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400. 


[0146] Ainsi, le mécanisme comporte encore un deuxiéme isolateur 143, visible sur les fig. 8à 11, et 18, et qui est solidaire 
de la grande commande 401. Ce deuxième isolateur porte un grand bras 143A, saillant obliquement par rapport à la 
direction longitudinale de la grande commande 401, visible sur la fig. 10, et qui a pour fonction de mettre en service, ou 
hors service, selon sa position, le crochet de délai 141. Ce dernier est rappelé par un ressort 406A visible sur les fig. 10 
et 14, et le grand bras 143 A vient en butée au niveau d'une goupille 406. 


[0147] Le mécanisme limiteur de durée 330 comporte avantageusement un levier 210, visible sur la fig. 10, lié, par 
l'intermédiaire d'un ressort 212, à un poussoir 211, pour arréter manuellement la sonnerie, en particulier la sonnerie de 
réveil dans cette application préférée, et qui est agencé pour faire pivoter le crochet de délai 141, pour le décrochage du 
crochet de délai 141, de facon à déverrouiller la roue de délai 132 lors d'une action d'un utilisateur sur le poussoir 211. 
Pour le décrochage du crochet de délai 141, le levier 210 est agencé pour coopérer avec un chant arrondi du crochet de 
délai 141, sous le bras 143A, qui fait aussi fonction de surface de guidage pour ce levier 210 qui est trés long. L'action 
sur le poussoir 211 permet alors de déverrouiller la roue de délai 132, au travers du levier 210 et du crochet de délai 141, 
que ce levier 210 fait alors pivoter. 


[0148] Dans un mode de réalisation nullement limitatif de l'invention et qui permet de le disposer dans un plan décalé par 
rapport à celui de la grande commande 401, le petit bras 411 de la grande commande 401 est intégré dans le deuxième 
isolateur 143, et est saillant latéralement, du côté opposé à celui du grand bras 143A, par rapport à la grande commande 
401. 
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[0149] De facon préférée, quand le mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 comporte 
un mécanisme de répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére 
bascule 535 de commande d'une répétition minutes, le mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 de sécurité. 


[0150] Ce mécanisme anti-snoc 900 de sécurité est concu contre des manipulations intempestives de commande de ré- 
pétition minutes, et est étudié pour une pièce d’horlogerie 1000 laquelle comporte un mouvement horloger 200 comportant 
lui-même un rouage de minuterie qui entraîne une came de déclenchement 530. Cette came 530, en fonctionnement 
automatique, provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte 
un bloc de sonnerie 2 d’un tel mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes. Ce bloc de sonnerie 2 est 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entraîner un plateau 525 porteur d'une came darmement 440. 


[0151] Selon l'invention, ce mécanisme anti-snoc 900 est agencé pour coopérer avec cette première bascule 535, il com- 
porte une deuxième bascule de sécurité 536 pivotante, dont le pivotement est commandé par la première bascule 535 
quand la répétition minutes est enclenchée. Cette deuxième bascule 536 comporte un cran 536A qui est agencé pour 
coopérer avec un doigt 537A que comporte un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenche- 
ment de la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée. Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de 
sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes. 


[0152] Ce mécanisme anti-snoc 900 est constitué de deux parties: 

- l'interface utilisateur, constitué par ce poussoir de déclenchement de la répétition minutes, rappelé en position de repos 
par un ressort 534, et commandant directement une première bascule 535 de répétition minutes; 

- un poussoir intermédiaire, relié au déclenchement du mécanisme de sonnerie, qui comporte, agencé pour coopérer avec 
la première bascule 535, une deuxième bascule de sécurité 536 de déclenchement de sonnerie. 


[0153] Le pivotement de la deuxième bascule 536 est commandé par la première bascule 535 quand la répétition minutes 
est enclenchée. Tel que visible sur la fig. 21, la deuxième bascule 536 comporte, d'une part un cran 536A, qui est agencé 
pour coopérer avec le doigt 537A d’un verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de 
la répétition minutes une fois que celle-ci est lancée, et d'autre part un bec 536C, qui a pour fonction de déconnecter un 
bloqueur des minutes non représenté ici. Un appui manuel sur le poussoir fait pivoter cette deuxième bascule 536, et tend 
à dégager les sécurités pour autoriser les palpeurs de prise d’information temporelle, constitués de doigts que comportent 
les râteaux ou/et pièces des quarts et des minutes, à rechercher les informations relatives à la séquence de sonnerie que 
doit jouer la sonnerie principale, sur des références temporelles, constituées par les limacons ou similaires, entraînées 
par le mouvement horloger 200. 


[0154] Le verrou 537 est relâché seulement à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes, 
le pivotement de la deuxiéme bascule 536 fait translater un bras-bascule 523, qui fait pivoter à son tour un bras-bascule 
522 agencé pour coopérer avec un décrochement 539 de la grande commande 401. Le bras-bascule 522 pousse alors la 
tringlerie de commande 700, notamment la grande commande 401, pour isoler le réveil, en la bloquant au niveau d'un bec 
430 de la grande commande 401 par un bec 518 d'une bascule 517, pendant l'exécution de la répétition minutes. Cette 
bascule 517 est débrayée aprés l'achévement de la répétition minutes, pour laisser la grande commande 401 revenir en 
place sous l'action d'un ressort de rappel. 


[0155] Ainsi, tel que visible sur la fig. 5, la bascule 535 de répétition minutes est agencée pour provoquer le pivotement 
d'une deuxiéme bascule 536 de répétition minutes, dont un cran 536 A est agencé pour coopérer avec le doigt 537 A d'un 
verrou pivotant 537 rappelé par un ressort, afin d'interdire le redéclenchement de la répétition minutes une fois que celle-ci 
est lancée. Ce n'est qu'à la fin du cycle de sonnerie d'affichage de l'heure par la répétition minutes que ce verrou 537 est 
reláché, et autorise à nouveau une commande sur le poussoir de déclenchement de la répétition minutes. 


[0156] La première bascule 535 comporte un ressort 535A, dont une extrémité pentée 535C appuie sur un bras pivotant 
535B que comporte également la premiére bascule 535, ou bien à l'extrémité d'une came sensiblement circulaire 535D 
de ce bras 535B, dans une position de repos visible sur la fig. 21 A, ou bien à l'intérieur de cette came 535D dans les 
positions des fig. 21B, relative au déclenchement de la sonnerie, et 21C, relative au verrouillage de la deuxiéme bascule 
536 constituant un poussoir intermédiaire. 


[0157] La deuxiéme bascule 536 comporte un bec 536B, qui est agencé pour coopérer en appui avec une goupille 523A 
que comporte un bras 523. La deuxiéme bascule 536 porte encore, pivotante, une bascule de décrochement 531, dont 
une face d'appui 531A est agencée pour pousser une face d'appui 529A d'un crochet 529 monté pivotant sur une platine 
ou un pont. Le bras 523 comporte une deuxiéme goupille 523B agencée pour exercer un appui, dans le sens opposé, 
sur une face d'appui opposée 529B du crochet 529. 


[0158] Les fig. 21 A, 21 B, 21C illustrent trois étapes de fonctionnement successives de ce mécanisme anti-snoc 900. 


[0159] Sur la fig. 21 A, le systéme est au repos. L'extrémité pentée 535C du ressort 535A appuie sur l'extrémité de la 
came 535D du bras pivotant 535B. Ce bras pivotant 535B est en appui, par une premiére surface d'appui 535E, sur la 
deuxième bascule 536. La deuxième bascule 536 est dans une position telle que le verrou 537 est dégagé du cran 536A. 
La goupille 523B du bras 523 n'exerce pas d'action sur le crochet 529. 
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[0160] La fig. 21B est relative au déclenchement de la sonnerie. Le poussoir 535, sous l'action de l'utilisateur, pivote 
dans le sens de la flèche A, et le ressort 535A appuie sur l'intérieur de la came 535D. Ainsi le bras 535B pousse la 
deuxiéme bascule 536 par une deuxiéme surface d'appui 535F. La deuxiéme bascule 536 accroche alors le verrou 537. 
Son pivotement entraîne le déplacement du bras 523, qui est entraîné, au niveau de sa goupille 523A, par le bec 536B 
de la deuxième bascule 536. Et ce bras 523 entraîne lui-même, par sa deuxième goupille 523B, la face d'appui 529B du 
crochet 529. Ce mouvement permet de dégager ce crochet 529 d'un crochet pivotant 528 visible sur la fig. 2, armé par 
un ressort de plateau 532. Ce crochet 528, en position accrochée, lie, a une de ses extrémités, le plateau 525 avec un 
rochet d'une roue de renvoi entraînée en pivotement par le rouage de sonnerie. Le pivotement du verrou 537 lui permet 
de prendre appui sur une bascule 540, et de la faire pivoter. Cette bascule 540 libere alors un mécanisme d'isolement 
de timbre 542, lié au mouvement de la piéce des minutes 110 et objet de la demande de brevet européen 09175266.7, 
incorporée ici par référence. Le pivotement du crochet pivotant 528 autorise le pivotement de la bascule de déclenchement 
105, dans le sens de la flèche C sous l’action de son ressort 105A, ce crochet 109 coopére alors avec le rochet 9 du bloc 
de sonnerie. La sonnerie à la demande commence alors à jouer. 


[0161] La fig. 21C est relative au verrouillage de la deuxième bascule 536. Lors de l’appui à fond sur la première bascule 
535, le couple de rappel exercé par le ressort 534 tend à faire revenir cette première bascule 535 en position de repos. 
La deuxième bascule 536, qui n’est plus retenue par la première bascule 535, tend à pivoter dans le sens de la flèche B, 
et vient, lors de ce mouvement, accrocher, par un rebord du cran 536A, un redan 537B que comporte le doigt 537A du 
verrou 537. Il est alors impossible de redéclencher la sonnerie avant qu'elle ait fini de jouer. 


[0162] A la fin du jeu de la sonnerie à la demande, la bascule 540 fait pivoter le verrou 537, ce qui libère alors la deuxième 
bascule 536, qui peut revenir dans la position de repos de la fig. 21A. 


[0163] L'invention concerne encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comportant un méca- 
nisme limiteur de durée 330 tel qu'exposé ci-dessus, et qui comporte un mécanisme d'embrayage 600 comportant une 
tringlerie de commande 700 qui comporte au moins un deuxiéme isolateur 143 pour mettre en service, ou hors service, 
selon sa position, ce crochet de délai 141. 


[0164] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 sur 
lequel est ajusté un bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins une levée que comporte ce mécanisme de son- 
nerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau, et comportant encore un mécanisme de commande de sonnerie 
principale 10 qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2, et qui comporte un tel mécanisme de 
déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 


[0165] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des moyens 
de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries à des instants programmés par le mou- 
vement horloger 200, ou à la demande, cette piéce 1000 comportant un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1, qui lui est intégré, ou/et un tel mécanisme limiteur de durée 330. 


[0166] L'invention concerne encore un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 pour piéce d'horlogerie 
1000 à sonnerie, cette pièce 1000 comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition 
minutes 100 comportant un arbre moteur 120 et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 
agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie principale. Selon l'invention ce 
mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un bloc de sonnerie 2 tel que décrit ci-dessus, ajusté 
sur l'arbre moteur 120, pour la commande d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le rochet 
de détente 9 du bloc de sonnerie 9 est commandé en pivotement par un premier cliquet 109 d'une bascule 105 que 
comporte ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350, ce premier cliquet 109 étant agencé pour étre 
commandé par le mécanisme de commande de sonnerie principale 10 pour la commande de la sonnerie principale. La 
roue de déclenchement 118 est entraînée en pivotement par un deuxième cliquet 209 que comporte la bascule 105 pour 
commander la sonnerie secondaire ou de réveil. Ce deuxiéme cliquet 209 est agencé pour coopérer avec une tringlerie de 
commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 correspondant à la sonnerie secondaire. Et 
la bascule 105 est agencée de façon à ce que, à un instant donné, seul le premier cliquet 109, respectivement le deuxième 
cliquet 209, est en prise avec le rochet de détente 9, respectivement la roue de déclenchement 118. 


[0167] Ce mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 comporte un mobile d'embrayage 150 agencé pour 
coopérer avec par une tringlerie de commande 700 d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 corres- 
pondant à la sonnerie secondaire. Et le mobile d'embrayage 150 est pivotant et porte un pignon 158 qui coopére en per- 
manence avec la denture périphérique 119, et porte encore une goupille 157, qui coopére avec la tringlerie de commande 
700, et dont la position détermine la position angulaire du mobile d'embrayage 150, lequel est encore rappelé dans une 
position de repos par un ressort de rappel 190. Ce pignon 158 engréne, dans une des positions d'embrayage du mobile 
d'embrayage 150, avec un autre pignon 159, monté solidaire en pivotement d'une étoile 161 qui commande le mouvement 
d'au moins une levée 162 pour effectuer la sonnerie secondaire par activation d'un marteau 106, à une vitesse déterminée 
par le nombre de branches de l'étoile 161. 
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[0168] De façon particulière dans le mode de réalisation illustré par les fig., ce mécanisme dentrainement de sonnerie 
secondaire 350 est un mécanisme d'entrainement de sonnerie de réveil, pour l'émission d'une sonnerie secondaire de 
réveil à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de 
commande de réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré. 


[0169] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie à répétition 100, comportant un arbre moteur 120 monté 
pivotant autour d'un axe de pivotement D, et sur lequel est ajusté un tel bloc de sonnerie 2, pour la commande d'au moins 
une levée que comporte ce mécanisme de sonnerie 100, pour l'actionnement d'au moins un marteau. Le mécanisme de 
sonnerie 100 comporte un mécanisme de commande de sonnerie principale 10 ou/et une bascule de déclenchement 105 
ou/et un premier cliquet 109 d'une telle bascule 105, qui est agencé pour commander en pivotement le bloc de sonnerie 2. 


[0170] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est commandé par des moyens de 
commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher à des instants programmés ou à la demande une sonnerie 
principale, et est agencé pour coopérer avec un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie 
secondaire, ou bien comporte un tel mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1, qui lui est intégré. 


[0171] Le mécanisme de sonnerie à répétition 100 est, dans une réalisation particuliére, agencé pour coopérer avec un 
tel mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 350 dont le bloc de sonnerie 2 coopére avec l'arbre moteur 120, 
pour l'entrainement d'au moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


[0172] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie 100 comportant un bloc de sonnerie 2 et une répétition 
minutes actionnable par un utilisateur par appui sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une 
répétition minutes, pour une piéce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant lui-méme un 
rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, provoque le 
pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte ce bloc de sonnerie 2 lequel 
est agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440, et qui 
comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus. 


[0173] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et, 
d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier lié à un préréglage, 
ou/et à la réception d'un signal, ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part 
au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100, comportant de préférence un 
arbre moteur 120, et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des 
sonneries à des instants programmés par le mouvement horloger 200 ou à la demande, le mouvement horloger 200 étant 
agencé pour commander le mécanisme de sonnerie 100. 


[0174] De préférence, la piéce 1000, dans une réalisation particuliére, comporte un tel mécanisme de déclenchement de 
sonnerie secondaire 1 pour une sonnerie secondaire à un instant déterminé par le mécanisme de commande de sonnerie 
secondaire 400. 


[0175] Dans une réalisation particuliére, le mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1 comporte une trin- 
glerie de commande 700 agencée pour autoriser la coopération du premier cliquet 109 avec le bloc de sonnerie 2 quand 
la sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer le deuxiéme cliquet 209 avec le bloc de sonnerie 2 
quand la sonnerie secondaire est activée. 


[0176] Dans une réalisation particuliére, la piéce 1000 comporte un tel mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire 
350, et la tringlerie de commande 700 est agencée pour commander la position angulaire du mobile d'embrayage 150. 


[0177] Dans une exécution particuliére, cette piéce d'horlogerie 1000 comporte plusieurs mécanismes de commande 
de sonnerie secondaire 400 hiérarchisés entre eux et prioritaires les uns sur les autres en cascade et tous prioritaires 
sur les moyens de commande de sonnerie principale 10, elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui comporte des moyens de comparaison des niveaux de priorité de ces mécanismes de commande de 
sonnerie secondaire 400, et un mécanisme d'isolement 800 agencé pour, audit instant particulier de déclenchement d'un 
de ces mécanismes de commande de sonnerie secondaire 400, interdire son fonctionnement si un signal sonore d'un 
autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité supérieure à la sienne est en cours d'exécution, 
et autoriser son fonctionnement si aucun un signal sonore d'un autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 
400 de priorité supérieure à la sienne n'est en cours d'exécution, auquel cas le mécanisme d'isolement 800 interdit le 
fonctionnement de tout autre mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 de priorité inférieure à la sienne. 


[0178] Dans l'exécution particuliére illustrée par les fig., la piéce d'horlogerie 1000 comporte au moins un mécanisme de 
commande de sonnerie secondaire 400 qui est un mécanisme de commande de réveil 400, qui comporte des moyens 
de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 qui est un mécanisme de réveil 300, et le mécanisme d'embrayage 600 est agencé pour, audit instant de réveil 
désiré, interdire l'exécution d'une sonnerie principale par débrayage des moyens de commande de sonnerie principale 
10, et déclencher une sonnerie secondaire par embrayage de tout ou partie du mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100. 
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[0179] L'invention concerne encore une piece dhorlogerie 1000 comportant au moins un mouvement horloger 200, et 
comportant d'une part au moins un mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400 à un instant particulier, et 
d’autre part au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes 100 commandé par des 
moyens de commande de sonnerie principale 10 agencés pour déclencher des sonneries á des instants programmés par 
le mouvement horloger 200, ou à la demande, et dont la séquence de chaque sonnerie est déterminée par la recherche 
d'information, par des palpeurs de prise d'information temporelle, sur des références temporelles entraînées par le mou- 
vement horloger 200, cette pièce d'horlogerie 1000 comportant encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie 
secondaire 1 comportant un mécanisme d'embrayage 600 agencé pour autoriser le fonctionnement exclusif, à un instant 
donné, ou bien d’un seul tel mécanisme de commande de sonnerie secondaire 400, ou bien des seuls moyens de com- 
mande de sonnerie principale 10, selon l'invention ce mécanisme d'embrayage 600 comporte une tringlerie de commande 
700 dont une grande commande 401 actionnée par des moyens de sélection de mode 500 porte ce premier isolateur 142. 


[0180] Dans une variante particulière, la pièce d'horlogerie 1000 comporte un mécanisme de sonnerie ou de grande 
sonnerie ou de répétition minutes 100 qui comporte un mécanisme de répétition minutes déclenché par une première 
bascule 535 de répétition minutes, et elle comporte un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 1. Ce 
mécanisme 1 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit plus haut. 


[0181] L'invention concerne encore une pièce d'horlogerie 1000 comportant un mouvement horloger 200 comportant 
lui-méme un rouage de minuterie qui entraine une came de déclenchement 530 laquelle, en fonctionnement automatique, 
provoque le pivotement d'une bascule de déclenchement 105 vers un rochet de détente 9 que comporte un bloc de 
sonnerie 2 d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant une répétition minutes actionnable par un utilisateur par appui 
sur un poussoir poussant une premiére bascule 535 de commande d'une répétition minutes, ce bloc de sonnerie 2 étant 
agencé pour, lors de l'exécution d'une sonnerie, entrainer un plateau 525 porteur d'une came d'armement 440. Cette piéce 
1000 comporte un mécanisme anti-snoc 900 tel que décrit ci-dessus, qui est agencé pour coopérer avec ladite premiére 
bascule 535 de commande d'une répétition minutes. 


[0182] Dans une exécution particuliére, cette piece d'horlogerie 1000 est une montre-bracelet ou une montre de gousset. 


Revendications 


1. Bloc de sonnerie (2) pour un mécanisme de sonnerie à répétition (100), ledit bloc de sonnerie (2) étant du type 
comportant un plateau d'entrainement (3) à canon (4) monté pivotant autour d'un axe de pivotement (D), ledit plateau 
d'entrainement (3) étant porteur d'un cliquet (5) comportant un crochet (6) à bec (6A) rappelé vers ledit axe (D) par un 
ressort (7), ledit cliquet (5) étant mobile à rencontre dudit ressort (7) sous l'action d'une goupille (8) que comporte un 
rochet de détente (9) que comporte ledit bloc de sonnerie (2) et qui est agencé pour coopérer avec un mécanisme de 
commande de sonnerie principale (10), et comportant un rochet à canon (11) agencé pour étre monté pivotant sur un 
dit canon (4) autour dudit axe (D) et pour coopérer, au niveau d'une denture (12) qu'il comporte, avec un dit bec (6A) 
lequel, selon sa position, autorise ou interdit le pivotement dudit rochet à canon (11), ledit rochet à canon (11) étant 
monté solidaire en pivotement autour dudit axe (D) avec un premier rochet des heures (13) agencé pour coopérer 
avec une premiére levée d'entrainement de marteau que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100) 
pour déclencher une premiére émission sonore dite sonnerie principale, caractérisé en ce qu'il comporte une roue 
de déclenchement (118) pour le déclenchement d'une autre émission sonore dite sonnerie secondaire que ladite 
sonnerie principale, ladite roue de déclenchement (118) et ledit rochet de détente (9) étant indépendants l'un de 
l'autre et chacun commandé par des moyens de commande différents sélectionnés pour déclencher l'exécution, 
respectivement de ladite sonnerie secondaire ou de ladite sonnerie principale, et ladite roue de déclenchement (118) 
et ledit rochet de détente (9) étant tous deux agencés pour coopérer, mais jamais en méme temps, sur ledit crochet 
(6) pour autoriser la transmission d'énergie à un mécanisme sonore pour exécuter, respectivement, ladite sonnerie 
secondaire dite de réveil, ou bien ladite sonnerie principale. 


2. Bloc de sonnerie (2) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit rochet de détente (9) est intercalé entre 
ledit plateau d'entrainement (3) et ladite roue de déclenchement de réveil (118), et que ledit rochet de détente (9) 
comporte des lumiéres oblongues (171) dans lesquels peuvent se mouvoir librement, avec une course angulaire 
limitée, des vis (173) fixées sur la face dudit plateau d'entrainement (3) opposée à celle qui supporte ledit cliquet (5), 
ledit rochet de détente (9) comportant encore une autre lumiére oblongue (172), qui autorise un mouvement limité 
d'une goupille (175) montée sur ladite roue de déclenchement de réveil (118) de facon à limiter la course angulaire 
de pivotement entre eux. 


3. Bloc de sonnerie (2) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit plateau d'entrainement (3) comporte un 
alésage (176) de limitation de la course de ladite goupille (175) lors d'un pivotement de ladite roue de déclenchement 
(118) par rapport audit rochet de détente (9), ladite goupille (175) étant agencée pour pousser une extrémité (186) 
dudit cliquet (5), ledit plateau d'entrainement (3) comportant encore un taquet (181) de verrouillage. pivoté sur ledit 
plateau d'entrainement (3) et qui comporte une came (182), sur laquelle agit un ressort (183) tendant à faire pivoter 
ledit taquet (181) et à appuyer un coin (184) dudit taquet (181) sur une face biaise (185) formant rampe dudit cliquet 
(b), et en ce que ledit ressort (7) tend à ramener ledit bec intérieur (6A) dudit cliquet (5) sur ledit rochet à canon (11) 
et à verrouiller celui-ci, sauf quand ladite goupille (175) appuie sur ladite extrémité frontale (186) dudit cliquet (5) pour 
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libérer ladite dent (6A) dudit rochet à canon (11), ledit taquet (181) étant agencé pour basculer, sous l’action dudit 
ressort (183), quand ladite goupille (175) occupe la position la plus éloignée du pivot dudit taquet (181), pour retenir 
ladite goupille (175), par un plat (187) que comporte ledit taquet (181), et exercer une action de verrouillage. 


Bloc de sonnerie (2) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite roue de déclenchement (118) est agencée 
pour coopérer avec une roue de délai (132) que comporte un mobile de délai (130) limiteur de durée, et que, une fois 
la sonnerie en route, ledit taquet (181) reste en appui de verrouillage, jusqu’à son déverrouillage à la fin de la durée 
prévue par l’action de ladite roue de délai (132) sur ladite roue de déclenchement (118). 


Bloc de sonnerie (2) selon la revendication 4, caractérisé en ce que, lors du fonctionnement en mode sonnerie, dudit 
bloc de sonnerie (2), le pivotement dudit rochet de détente (9) commande une course angulaire de sa goupille (8), 
qui coopére avec ledit cliquet (5) pivotant sur ledit plateau d'entraînement (3), et le dégagement dudit bec (6A) dudit 
crochet (6) davec ladite denture (12) dudit rochet à canon (11), et que, lors du fonctionnement de ladite émission 
sonore, ladite goupille (175) solidaire de ladite roue de déclenchement de réveil (118) entraîne ladite extrémité (186) du 
cliquet (5), et fait lever ledit bec (6A) dudit crochet (6), le verrouillage par ledit taquet (181) autorisant une suspension 
en déclenchement de ladite roue de déclenchement (118). 


Bloc de sonnerie (2) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit plateau d'entraînement 
(3) comporte une denture périphérique (119) agencée pour coopérer avec un mobile d'embrayage (150) portée par 
une tringlerie de commande (700) d'un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) correspondant à 
ladite sonnerie secondaire. 


Bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte, monté solidaire 
en pivotement autour dudit axe (D) avec ledit premier rochet des heures (13), un pignon de crémaillère (14) agencé 
pour coopérer avec un râteau de crémaillère (115) que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100). 


Bloc de sonnerie (2) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit rochet à canon (11) comporte un 
canon (16) avec une portée cylindrique (17) agencée pour recevoir, mobile en pivotement, un pignon de pièce des 
quarts (19) que comporte ledit bloc de sonnerie (2) et qui est agencé pour coopérer avec une pièce des quarts d’un 
tel mécanisme de sonnerie (100) et porteur d'une goupille (21), et en ce que ledit canon (16) comporte des moyens 
d'entraînement en pivotement (18) d'un doigt (22) que comporte ledit bloc de sonnerie (2), ledit doigt (22) comportant 
une face d’appui (23) agencée pour coopérer avec ladite goupille (21), pour entraîner ledit mobile (1) en pivotement 
quand une telle pièce des quarts pivote dans un seul sens de pivotement apte à entraîner ledit doigt (22). 


Bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit canon (4) dudit plateau 
d'entraînement (3) comporte des moyens d'entraînement en pivotement agencés pour coopérer avec un arbre moteur 
(120) d'un mécanisme de sonnerie à répétition (100), et que ledit plateau d'entraînement (3) comporte une lumière 
(3A), de passage de ladite goupille (8) dudit rochet de détente (9) pour la manœuvre dudit crochet (6) sous l’action 
d’un tel mécanisme de commande de sonnerie principale (10) ou d’une bascule de déclenchement (105) ou d’un 
premier cliquet (109) d'une telle bascule (105) que comporte un tel mécanisme de sonnerie à répétition (100). 


Mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire (350) pour pièce d'horlogerie (1000) à sonnerie, laquelle pièce 
(1000) comportant au moins un mécanisme de sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) com- 
portant un arbre moteur (120) et commandé par des moyens de commande de sonnerie principale (10) agencés pour 
déclencher une première émission sonore dite sonnerie principale à des instants programmés par un mouvement 
horloger (200), ou à la demande, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire (350) 
comporte un bloc de sonnerie (2) selon l’une des revendications précédentes, ajusté sur ledit arbre moteur (120), 
pour la commande dau moins une levée pour l’actionnement dau moins un marteau, dont ledit rochet de détente 
(9) dudit bloc de sonnerie (2) est commandé en pivotement par un premier cliquet (109) d'une bascule (105) que 
comporte ledit mécanisme d’entraînement de sonnerie secondaire (350), ledit premier cliquet (109) étant agencé pour 
être commandé par ledit mécanisme de commande de sonnerie principale (10) pour la commande de ladite sonnerie 
principale, et dont ladite roue de déclenchement (118) est entraînée en pivotement par un deuxième cliquet (209) que 
comporte ladite bascule (105) pour commander ladite sonnerie secondaire, lequel deuxième cliquet (209) est agencé 
pour coopérer avec une tringlerie de commande (700) d’un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire 
(1) correspondant à ladite sonnerie secondaire, et ladite bascule (105) étant agencée de façon à ce que, à un instant 
donné, seul ledit premier cliquet (109), ou respectivement ledit deuxième cliquet (209), est en prise avec ledit rochet 
de détente (9), ou respectivement avec ladite roue de déclenchement (118). 


Mécanisme d'entraînement de sonnerie secondaire (350) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'il 
comporte un mobile d'embrayage (150) agencé pour coopérer avec par une tringlerie de commande (700) d'un mé- 
canisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1 ) correspondant à ladite sonnerie secondaire, et en ce que 
ledit mobile d'embrayage (150) est pivotant et porte un pignon (158) qui coopère en permanence avec ladite denture 
périphérique (119), et porte encore une goupille (157), qui coopère avec ladite tringlerie de commande (700), et 
dont la position détermine la position angulaire dudit mobile d'embrayage (150) lequel est encore rappelé dans une 
position de repos par un ressort de rappel (190), ledit pignon (158) engrenant, dans une des positions d'embrayage 
dudit mobile d'embrayage (150) avec un autre pignon (159), monté solidaire en pivotement d'une étoile (161) qui 
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commande le mouvement dau moins une levée (162) pour effectuer la sonnerie de ladite sonnerie secondaire par 
activation d'un marteau (106), á une vitesse déterminée par le nombre de branches de ladite étoile (161). 


Mécanisme d’entrainement de sonnerie secondaire (350) selon la revendication 10 ou 11, caractérisé en ce qu'il est 
un mécanisme d'entraînement de sonnerie de réveil, pour l'émission d'une sonnerie secondaire de réveil à un instant 
déterminé par ledit mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400) qui est un mécanisme de commande de 
réveil qui comporte des moyens de réglage de mise à l'heure d'un instant de réveil désiré. 


Mécanisme de sonnerie à répétition (100), commandé par des moyens de commande de sonnerie principale (10) 
agencés pour déclencher à des instants programmés par un mouvement horloger (200) ou à la demande une pre- 
miére émission sonore dite sonnerie principale, et comportant un arbre moteur (120), caractérisé en ce qu'il est 
agencé pour coopérer avec un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) pour une autre émission 
sonore dite sonnerie secondaire, et avec un mécanisme d'entrainement de sonnerie secondaire (350) selon l'une des 
revendications 10 à 12 dont ledit bloc de sonnerie (2) coopére avec ledit arbre moteur (120), pour l'entrainement d'au 
moins une levée pour l'actionnement d'au moins un marteau. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant au moins un mouvement horloger (200), et, d'une part au moins un mécanisme 
de commande de sonnerie secondaire (400) à un instant particulier lié à un préréglage, ou/et à la réception d'un signal, 
ou/et au franchissement d'un seuil de valeur pour un paramétre physique, et d'autre part au moins un mécanisme de 
sonnerie ou de grande sonnerie ou de répétition minutes (100) comportant un arbre moteur (120) et commandé par 
des moyens de commande de sonnerie principale (10) agencés pour déclencher une premiére émission sonore dite 
sonnerie principale, à des instants programmés par ledit mouvement horloger (200), ou à la demande, caractérisée 
en ce qu'elle comporte un mécanisme de sonnerie à répétition (100) selon la revendication 13, et qu'elle comporte 
encore un mécanisme de déclenchement de sonnerie secondaire (1) pour une autre émission sonore dite sonnerie 
secondaire à un instant déterminé par ledit mécanisme de commande de sonnerie secondaire (400), ledit mécanisme 
de déclenchement de sonnerie secondaire (1) comportant une tringlerie de commande (700) agencée pour autoriser 
la coopération dudit premier cliquet (109) avec ledit bloc de sonnerie (2) quand ladite autre émission sonore dite 
sonnerie secondaire est désactivée, ou bien pour faire coopérer ledit deuxième cliquet (209) avec ledit bloc de sonnerie 
(2) quand ladite autre émission sonore dite sonnerie secondaire est activée. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle comporte un mécanisme 
d'entrainement de sonnerie secondaire (350) selon la revendication 11, et que ladite tringlerie de commande (700) 
est agencée pour commander la position angulaire dudit mobile d'embrayage (150). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 14 ou 15, caractérisée en ce qu'elle est une montre-bracelet 
ou une montre de gousset. 
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Fig. 11 
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Fig. 15 
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de force (15) ainsi qu'un module de chronographe. La prise de 
force (15) est accessible par la face supérieure côté cadran du 
module de base. Le module de chronographe est situé entre le 
cadran et le mouvement de base. L’aiguillage et la minuterie font 
partie dudit module de chronographe, et la minuterie est entrai- 
née par la prise de force (15) via un rouage intermédiaire (16, 
17, 18, 19) 
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Description 


[0001] La présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie ou de répétition 
et un mécanisme de chronographe. 


[0002] Dans la plupart des pièces d’horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie ou de répétition ainsi qu’un mé- 
canisme de chronographe, ces deux mécanismes sont intégrés au mouvement de base (c’est-à-dire mouvement sans 
complication) et leurs composants sont placés directement sur le mouvement, du côté pont. 


[0003] Le but de la présente invention est de réaliser une pièce dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie ou 
de répétition et un mécanisme de chronographe dans laquelle le mécanisme de chronographe soit aisément accessible 
et facilement échangeable. 


[0004] La pièce d'horlogerie selon l'invention se distingue par les caractéristiques énoncées à la revendication 1. 


[0005] Les figures annexees illustrent schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution d’une pièce 
dhorlogerie selon l'invention. 


[0006] La fig. 1 illustre l'assemblage d'un mécanisme de chronographe et d'un mécanisme de sonnerie d'une piéce 
d'horlogerie selon l'invention. 


[0007] La fig. 2 est une vue en perspective du rouage entrainant l'affichage horaire de la piéce d'horlogerie selon 
l'invention. 


[0008] La fig. 3 est une vue en coupe du rouage illustré à la fig. 2. 


[0009] La fig. 4 illustre de maniére schématique le décalage angulaire et le malrond cumulé entre un mobile menant et 
un mobile mené. 


[0010] La piéce d'horlogerie illustrée comprend un module de base B constitué par un mouvement d'horlogerie traditionnel 
muni d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition. Le mouvement d'horlogerie ainsi que le mécanisme de sonnerie ou 
de répétition qu'il comprend sont en tout point conventionnels et ne seront pas décrits plus en détail ici. En particulier, le 
mécanisme de sonnerie ou de répétition pourrait étre un mécanisme de grande sonnerie, de répétition minute ou tout autre 
répétition connue. Le module de base B est modifié dans ce sens qu'il est muni à la place de la minuterie et de l'aiguillage 
conventionnels d'une prise de force destinée à entrainer un mécanisme de chronographe comme on le verra plus loin. 


[0011] La piéce d'horlogerie selon l'invention comprend encore un mécanisme de chronographe. Le mécanisme de chro- 
nographe est venu sous la forme d'un module de chronographe C destiné à étre fixé de maniére amovible sur le module 
de base B. Par exemple et comme illustré à la fig. 1, le module de chronographe C est fixé au module de base B à l'aide 
de vis 1. Il est évident que tout mode de fixation approprié pourrait étre envisagé comme par exemple des crochets. De 
méme, la fixation des modules de base B et de chronographe C dans la boite de la piéce d'horlogerie est en tout point 
conventionnelle. 


[0012] Le mécanisme de chronographe du module de chronographe C est traditionnel et peut étre un mécanisme à came, 
à roue à colonne, à rattrapante ou tout autre mécanisme de chronographe connu. 


[0013] Le module de chronographe C comporte une platine 25, plusieurs ponts dédiés dont le pont de centre 2 et un 
cadran 3. Le module de chronographe C comporte encore une aiguille de seconde au centre (non illustrée) portée par un 
axe de seconde au centre 4 sur lequel sont montés la roue de chronographe 5 et son coeur 6. Cette roue de chronographe 
est entrainée de maniére traditionnelle par la seconde. De méme l'entrainement des autres compteurs du mécanisme de 
chronographe ainsi que le fonctionnement global de ce mécanisme ne seront pas décrits. 


[0014] L'entrainement de l'affichage horaire de la piéce d'horlogerie va maintenant étre décrit en détail. Le module de base 
B comprend traditionnellement un mobile de centre 8 formé d'une roue de centre 9 solidaire d'un axe de centre 10. Sur 
cet axe de centre 10 est lanternée la chaussée 11 du mouvement de base B, dite chaussée inférieure 11. Le limaçon des 
minutes 13, des quarts 14 et la surprise 12 du mécanisme de sonnerie ou de répétition sont solidaires de la chaussée 11. 


[0015] Comme mentionné plus haut, la chaussée inférieure 11 n'entraine pas la minuterie mais porte une premiére roue 
intermédiaire de chaussée 15. Cette premiére roue intermédiaire de chaussée 15 est montée solidaire de la chaussée 
inférieure 11 du module de base B et est en prise avec le premier niveau 16 d'un mobile intermédiaire 17. Ledit mobile 
intermédiaire 17 présente deux niveaux formés par un premier pignon 16 et un second pignon 18 solidaire d'un axe 19 
pivoté entre le plateau 25 et le pont 20 du module de chronographe C. Le second pignon 18 dudit mobile intermédiaire 17 
engréne avec une seconde roue intermédiaire de chaussée 22 chassée sur la chaussée 23 du module de chronographe 
C dite chaussée supérieure 23. Cette chaussée supérieure 23 du module de chronographe est traditionnellement pivotée 
sur un tenon du centre 24. L'axe de seconde au centre 4 du module de chronographe pivote à l'intérieur du tenon 24. 


[0016] Pour que l'heure affichée soit correcte, les premiére et seconde roues intermédiaires de chaussée 15, 22 doivent 
avoir le máme diamétre et le méme nombre de dent. De méme, les premier et second pignons 16, 18 du mobile 17 doivent 
également avoir le méme diamétre et le máme nombre de dents. 
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[0017] De préférence, la premiére roue intermédiaire de chaussée 15, le premier pignon 16, le second pignon 18 et la 
seconde roue intermédiaire de chaussée 22 sont dimensionnés de sorte que l'erreur entre l'heure affichée et l'heure 
sonnée soit minime. 


[0018] En effet, dans un mécanisme de sonnerie traditionnel, les limaçons des minutes et des quarts sont montés sur la 
chaussée qui elle-méme entraíne la minuterie, il n'y a donc jamais de décalage entre l'heure sonnée et l'heure affichée. 
Dans la présente piéce d'horlogerie, les informations horaires destinées au mécanisme de sonnerie ou de répétition sont 
portées par la chaussée inférieure 11 du module de base B tandis que l'affichage est porté par la chaussée supérieure 
23 du module de chronographe. Ainsi des erreurs entre l'heure sonnée et l'heure affichée pourraient apparaitre, dues au 
rouage intermédiaire reliant la chaussée inférieure 11 et la chaussée supérieure 23 et composé des premiére et seconde 
roues intermédiaires de chaussée 15, 22 et des premier et second pignons 16, 18 du mobile intermédiaire 17 et en 
particulier au mal rond desdites roues et pignons. En effet, les mal-ronds cumulés du mobile mené et du mobile menant 
décalent les centres des mobiles et engendrent un décalage angulaire de la roue menée. Ce phénoméne est illustré 
schématiquement sur la fig. 4. Sur cette figure, C45 et С. désignent respectivement le centre de la roue intermédiaire 15 
et du premier pignon; d désigne le mal-rond cumulé de ces deux mobiles. La fig. 4 illustre également le fait que plus le 
rayon гч, гг de la roue intermédiaire 15 (roue menante) est grand, par un mal-rond d constant, plus le décalage angulaire 
a+, & est petit. 


[0019] Ainsi, pour limiter des erreurs, le mobile menant, dans ce cas la premiére roue intermédiaire de chaussée 15, a un 
diamétre plus grand que le mobile mené, à savoir le premier pignon 16. Plus le diamétre de la premiére roue intermédiaire 
de chaussée 15 sera grand et plus le diamétre du premier pignon 16 sera petit, plus l'erreur entre l'heure sonnée et l'heure 
affichée due au mal rond sera faible. 


[0020] On réalise ainsi une piéce d'horlogerie munie d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition auquel s'adjoint de 
maniére aisée et amovible un mécanisme de chronographe venu sous forme de module et fixé au mécanisme de sonnerie 
cóté cadran. On peut ainsi gráce à la présente invention ajouter facilement un module de chronographe à tout mouvement 
pour piéce d'horlogerie muni d'un mécanisme de sonnerie ou de répétition existant. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie comportant un cadran, une minuterie entrainant un aiguillage coopérant avec ledit cadran, un 
mouvement de base comprenant un mécanisme de sonnerie ou de répétition (B) et muni d'une prise de force (15) 
ainsi qu'un module de chronographe (C), caractérisée par le fait que la prise de force (15) est accessible par la face 
supérieure cóté cadran du module de base (B); par le fait que le module de chronographe (C) est situé entre le cadran 
et le mouvement de base (B); et par le fait que l'aiguillage et la minuterie font partie dudit module de chronographe 
(C) et que la minuterie est entrainée par la prise de force (15) via un rouage intermédiaire (16, 17, 18, 19). 


2. Piéced'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée par le fait que la prise de force est constituée par une premiére 
roue intermédiaire (15) solidaire d'une chaussée inférieure (11) du mouvement de base sur laquelle est fixé le limagon 
des minutes (12) et/ou le limagon des quarts (13) et/ou la surprise (14) du mécanisme de sonnerie ou de répétition. 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par le fait que la premiére roue intermédiaire (15) est en 
prise avec un premier pignon (16) solidaire d'un axe portant un second pignon (18) engrenant avec une seconde roue 
intermédiaire (22) solidaire d'une chaussée supérieure (23) du module de chronographe (C) entrainant la minuterie 
de la piéce d'horlogerie. 


4. Piece d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que les première et seconde roues intermédiaires 
(15, 22) ont le méme diamétre et le máme nombre de dents et que les premier et second pignons (16, 18) ont le 
méme diamétre et le méme nombre de dents. 


5. Piece d'horlogerie selon la revendication 3 ou 4, caractérisée par le fait que la premiére roue et la seconde roue 
intermédiaire (15, 22) ont un diamétre sensiblement plus grand que les premier et second pignons (16, 18). 
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(54) Mouvement horloger comportant un organe réglant à fréquence d'oscillation élevée. 


(57) Le mouvement horloger comprend un organe réglant ayant 


| 
une fréquence d'oscillation f et un échappement (11, 12) pour anc c 
entretenir les oscillations de l'organe réglant. L'échappement | | EN 
comprend une roue d'échappement (11) à N dents. La fréquence € 
f est au moins égale а environ 5 Hz et le rapport N/f entre le و‎ 8 | 


nombre de dents М et la fréquence f est sensiblement égal à 5 5. 
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Description 


[0001] La presente invention concerne un mouvement horloger mecanique. 


[0002] Les mouvements horlogers mécaniques comprennent généralement, notamment, un barillet logeant un ressort 
moteur, un rouage entraîné par le barillet et dont les axes de certaines des roues portent des aiguilles indicatrices, un 
organe reglant tel qu'un balancier-spiral et, entre le rouage et l'organe reglant, un échappement pour entretenir les oscil- 
lations de l'organe réglant. L'échappement comprend une roue d'échappement entraînée par le rouage et un organe, tel 
qu'une ancre, située entre la roue d'échappement et l'organe réglant. 


[0003] Les mouvements horlogers que l’on trouve actuellement sur le marché ont couramment un organe réglant oscillant 
à une fréquence de 4 Hz et une roue d'échappement a 20 dents. ІІ a également été commercialisé, sous la marque Zenith 
El Primero, un mouvement dont l'organe reglant oscille à une fréquence de 5 Hz et dont la roue d'échappement comporte, 
à la connaissance du déposant, 21 dents. 


[0004] On sait dans le domaine horloger que plus la fréquence de l'organe réglant est grande plus la mesure du temps 
sera précise. Toutefois, une augmentation de la fréquence entraine une augmentation de la vitesse angulaire de rotation 
de la roue d'échappement et nécessite donc de modifier le rouage, plus précisément les rapports d'engrenage, pour que 
les aiguilles indicatrices tournent à la bonne vitesse. L'augmentation de la vitesse de rotation de la roue d'échappement 
a également pour effet de diminuer la réserve de marche car le ressort moteur se détend plus rapidement. 


[0005] La présente invention vise à proposer un mouvement horloger qui puisse fonctionner à une fréquence élevée sans 
présenter les inconvénients susmentionnés. 


[0006] A cette fin, il est prévu un mouvement horloger comprenant un organe réglant ayant une fréquence d'oscillation f et 
un échappement pour entretenir les oscillations de l'organe réglant, l'échappement comprenant une roue d'échappement 
à N dents, mouvement dans lequel la fréquence f est au moins égale à environ 5 Hz et le rapport N/f entre le nombre de 
dents N et la fréquence f est sensiblement égal à 5 s (secondes). 


[0007] La fréquence f est de préférence au moins égale à environ 6 Hz, de préférence encore au moins égale à environ 
8 Hz et de préférence encore au moins égale à environ 10 Hz. 


[0008] Ainsi, dans la présente invention, la fréquence de l'organe réglant est augmentée sans augmenter le rapport entre 
le nombre de dents N de la roue d'échappement et la fréquence f, rapport qui est égal à une valeur usuelle. La vitesse 
angulaire de rotation de la roue d'échappement reste donc inchangée, permettant au rouage et plus généralement à 
l'ensemble du mouvement à l'exception de l'organe réglant et de l'échappement de rester inchangés. La réserve de marche 
est également conservée. 


[0009] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront à la lecture de la description détaillée 
suivante faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue plane de dessus schématique d'une partie d'un mouvement horloger traditionnel, 


la fig. 2 est une vue en perspective d'une roue d'échappement et d'une ancre d'échappement selon un premier 
mode de réalisation de l'invention, coopérant l'une avec l'autre, 


la fig. 3 est une vue en perspective d'une roue d'échappement et d'une ancre d'échappement selon un deuxième 
mode de réalisation de l'invention, coopérant l'une avec l'autre. 


[0010] Dans le cadre de la présente invention, on entend par «dent» une dent de la roue d'échappement ayant un róle 
fonctionnel, c'est-à-dire, dans le cas d'un échappement à ancre, une dent qui coopére avec les palettes de l'ancre. 


[0011] En référence à la fig. 1, un mouvement horloger traditionnel 1 comprend notamment un ressort moteur (non repré- 
senté) logé dans un barillet 2, un rouage 3 entrainé par le barillet 2, un organe réglant de type balancier-spiral 4 (dont seul 
le balancier est représenté) et, entre le rouage 3 et le balancier-spiral 4, un échappement 5. L'échappement 5 comprend 
une roue d'échappement 6 et un pignon d'échappement 7 qui est solidaire de la roue 6 et qui engréne avec une roue 
de seconde 8 du rouage 3 pour entrainer la roue 6. L'échappement 5 comprend en outre un organe 9, par exemple une 
ancre, qui coopére avec la roue d'échappement 6 et avec une cheville de plateau 10 solidaire de l'axe du balancier-spiral 
4 pour entretenir les oscillations du balancier-spiral 4. Les axes respectifs de certaines des roues du rouage 3, à savoir la 
roue de seconde 8, une roue des minutes et une roue des heures (non représentées), sont destinés à porter des organes 
indicateurs des secondes, des minutes et des heures, typiquement des aiguilles, se déplacant au-dessus d'un cadran de 
montre. Tous ces éléments sont bien connus de l'homme du métier et ne seront donc pas décrits plus en détail. 


[0012] Une maniére connue d'augmenter la fréquence d'oscillation d'un balancier-spiral est d'augmenter la raideur du 
spiral et/ou de diminuer le moment d'inertie du balancier. Pour augmenter la raideur du spiral, on peut par exemple le 
raccourcir ou augmenter sa section. La diminution du moment d'inertie du balancier s'obtient par exemple en allégeant 
le balancier et/ou en diminuant son rayon de giration. 
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[0013] Dans la présente invention, l'augmentation de la fréquence du balancier-spiral saccompagne d'une augmentation 
du nombre de dents de la roue d'échappement. Les techniques de fabrication actuelles permettent la réalisation de roues 
avec un grand nombre de dents. La fig. 2 montre une roue d'échappement 11 et une ancre d'échappement 12 faisant 
partie d'un échappement selon un premier mode de réalisation de l'invention. La roue d'échappement 11 comporte 50 
dents et l'échappement dont elle fait partie est destiné à fonctionner avec un balancier-spiral oscillant à une fréquence de 
10 Hz (72 000 alternances par heure). La fig. 3 montre une roue d'échappement 13 et une ancre d'échappement 14 faisant 
partie d'un échappement selon un deuxiéme mode de réalisation de l'invention. La roue d'échappement 18 comporte 40 
dents et l'échappement dont elle fait partie est destiné à fonctionner avec un balancier-spiral oscillant à une fréquence 
de 8 Hz (57 600 alternances par heure). De maniére similaire, on peut aussi réaliser par exemple un échappement ayant 
une roue d'échappement à 30 dents et destiné à fonctionner avec un balancier-spiral oscillant à une fréquence de 6 Hz 
(43 200 alternances par heure), ou un échappement ayant une roue d'échappement à 25 dents et destiné à fonctionner 
avec un balancier-spiral oscillant à une fréquence de 5 Hz (36 000 alternances par heure). 


[0014] Il est possible de conformer les dents des roues d'échappement pour que la même ancre puisse être utilisée avec 
plusieurs de ces roues d'échappement. Ainsi, les ancres 12 et 14 illustrées aux fig. 2 et 3 peuvent étre identiques bien 
qu'elles coopérent avec des roues d'échappement qui sont différentes. 


[0015] On voit que dans les exemples indiqués ci-dessus le rapport entre le nombre de dents de la roue d'échappement et 
la fréquence du balancier-spiral est égal à 5 s, soit la valeur que l'on rencontre couramment dans les mouvements actuels. 
La vitesse angulaire de rotation de la roue d'échappement est donc la méme que dans les mouvements usuels. П en 
découle qu'un mouvement incluant l'un des échappements décrits ci-dessus et le balancier-spiral correspondant pourra 
avoir un rouage usuel, par exemple le rouage 3 illustré à la fig. 1. 


[0016] De préférence, les entraxes de l'échappement, c'est-à-dire les distances entre le centre de rotation de la roue 
d'échappement et le centre de rotation de l'ancre et entre le centre de rotation de l'ancre et le centre de rotation du ba- 
lancier, sont conservés d'un échappement à l'autre et sont égaux à des valeurs usuelles. Ainsi, en particulier, l'entraxe 
d3 de la roue d'échappement 11 et de l'ancre 12 est égal à l'entraxe d5 de la roue d'échappement 13 et de l'ancre 14 et 
à l'entraxe d1 de la roue d'échappement usuelle 6 et de l'ancre usuelle 9. De maniére similaire, l'entraxe d4 de l'ancre 
12 et du balancier correspondant est égal à l'entraxe d6 de l'ancre 14 et du balancier correspondant et à l'entraxe d2 
de l'ancre usuelle 9 et du balancier usuel 4. En conservant les mémes entraxes d'un échappement à l'autre, on facilite 
l'interchangeabilité de l'ensemble échappement — organe réglant dans un mouvement donné et on permet à des mouve- 
ments incluant respectivement des échappements tels que décrits ci-dessus avec les balanciers-spiraux correspondants 
d'avoir des platines et ponts identiques. 


[0017] De maniére plus générale, on peut réaliser des mouvements entiérement identiques, à l'exception de leur échap- 
pement et de leur balancier-spiral, et régulés par des oscillations de fréquences différentes. Le fait que toute la partie du 
mouvement autre que l'échappement et le balancier-spiral ne change pas d'un mouvement à l'autre réduit considérable- 
ment les coüts de développement, de production et de logistique. Il est possible par exemple de reprendre un mouvement 
existant et de n'y changer que l'échappement et le balancier-spiral pour augmenter sa fréquence de régulation. 


[0018] Dans les exemples représentés, l'échappement selon l'invention est un échappement à ancre suisse. Toutefois, la 
présente invention pourrait s'appliquer à d'autres types d'échappements à ancre et plus généralement à d'autres types 
d'échappement. 


Revendications 


1. Mouvement horloger comprenant un organe réglant (4) ayant une fréquence d'oscillation f et un échappement (11, 
12) pour entretenir les oscillations de l'organe réglant (4), l'échappement comprenant une roue d'échappement (11) 
à N dents, mouvement dans lequel la fréquence f est au moins égale à environ 5 Hz et le rapport N/f entre le nombre 
de dents N et la fréquence f est sensiblement égal à 5 s. 


Mouvement horloger selon la revendication 1, dans lequel la fréquence f est au moins égale à environ 6 Hz. 
Mouvement horloger selon la revendication 1, dans lequel la fréquence f est au moins égale à environ 8 Hz. 
Mouvement horloger selon la revendication 1, dans lequel la fréquence f est au moins égale à environ 10 Hz. 
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(54) Mécanisme d'échappement. 


(57) La présente invention concerne un mécanisme 
d'échappement agencé pour transmettre des impulsions 
d'énergie mécanique d'une source motrice à un régulateur os- 
cillant de pièce d'horlogerie par l'intermédiaire d'un ressort-lame 
(12) monté sur un châssis (50) et travaillant en flambage autour 
d'un point d'inflexion, ledit ressort-lame (12) étant susceptible 
d'accumuler l'énergie issue de la source motrice entre deux im- 
pulsions et de la transmettre audit régulateur oscillant à chaque 
impulsion par l'intermédiaire d'au moins une bascule au moins 
une partie de ladite bascule, étant venue d'une pièce avec le- 
dit ressort-lame. Pour améliorer le réglage des fonctions de 
l'échappement, le chássis, déformable, comporte des organes 
de butées (74) agencés pour coopérer avec ladite partie de ladite 
bascule pour définir des positions extrémes de ladite bascule. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie mécanique. Elle concerne, plus particulièrement, 
un mécanisme d'échappement agencé pour transmettre des impulsions d'énergie mécanique d'une source motrice à 
un régulateur oscillant de pièce d'horlogerie par l'intermédiaire d’un ressort-lame monté sur un châssis et travaillant en 
flambage autour d'un point d’inflexion, ledit ressort-lame étant susceptible d'accumuler l'énergie issue de la source motrice 
entre deux impulsions et de la transmettre audit régulateur oscillant à chaque impulsion par l'intermédiaire d'au moins 
une bascule, au moins une partie de ladite bascule étant venue d’une pièce avec ledit ressort-lame et étant situé dans 
le plan dudit châssis. 


Etat de la technique 


[0002] Un mécanisme de ce type est connu du document WO 99/64 936, qui divulgue, plus généralement, un procédé pour 
transmettre des impulsions d'énergie mécanique d'une source motrice à un régulateur oscillant, par l'intermédiaire d'un 
ressort-lame travaillant en flambage. Plus particulièrement, ce procédé est mis en œuvre notamment par un mécanisme 
d'échappement illustré sur la fig. 1, destiné à entretenir les oscillations d'un régulateur, de type balancier-spiral 10 par 
exemple, en lui délivrant de l'énergie recue d'une source motrice, telle qu'un barillet par exemple, non visible au dessin, via 
un ressort-lame 12, dont les extrémités sont positionnées de maniére telle qu'il occupe une position stable correspondant 
à un flambage de second mode. 


[0003] Le mécanisme comporte un plateau 14 muni d'une cheville de plateau 16, montée sur le balancier 10. Le méca- 
nisme comporte également une premiére bascule de détente 18, se terminant par une fourchette 20 de type convention- 
nel, munie d'une corne d'entrée 20a et d'une corne de sortie 20b et d'un dard 20c, destinés à coopérer avec la cheville 
16 et avec le plateau 14, respectivement. La bascule se termine par une queue 22 et porte encore un premier 24 et un 
deuxième 25 éléments actifs en saillie, situés dans le plan du ressort-lame 12. 


[0004] Le mécanisme comporte également une deuxiéme bascule d'armage 26, comprenant une portion centrale et 
deux ailes symétriques, portant chacune à leur extrémité un ensemble clé-goupille 28 et 29, destiné à coopérer avec 
le ressort-lame 12. La portion centrale recoit également un troisieme 30 et un quatriéme 31 éléments actifs, destinés à 
coopérer respectivement avec une premiére 32 et une deuxiéme 34 roues d'échappement. 


[0005] Les deux bascules 18 et 26 sont montées libres en rotation l'une en référence à l'autre. Toutefois, des moyens de 
butée et de guidage qui ne seront pas décrits en détail, les lient, mais avec jeu, de sorte qu'un déplacement d'une bascule 
entraine le déplacement de l'autre, mais avec un certain décalage. Dans le mécanisme tel que proposé, les positions 
extrémes de la premiére bascule 18 sont assurées par un appui des éléments actifs 30 et 31 de part et d'autre de la 
queue 22. La bascule 26 est positionnée par sa coopération avec le ressort-lame 12. Ainsi, une force supplémentaire est 
transmise sur le ressort, force qui est difficile à maitriser. En outre, le réglage des positions extrémes s'avére trés délicat. 


[0006] La premiére 32 et la deuxiéme 34 roues d'échappement sont disposées de part et d'autre et symétriquement par 
rapport à une ligne passant par les axes de rotation du balancier 10, des bascules 18 et 26 et par le point d'inflexion du 
ressort-lame 12. Les roues 32 et 34 comportent chacune un pignon 36 et 38 engrenant avec la derniére roue 40 du rouage 
de finissage. Les roues 32 et 34 comportent une denture particuliére, dont la forme est adaptée pour coopérer avec le 
premier et le deuxiéme éléments actifs de la deuxiéme bascule, d'une part pour transmettre de l'énergie à cette bascule 
et, d'autre part, pour bloquer la rotation des roues, selon les phases du fonctionnement qui va étre résumé ci-aprés. Pour 
plus de détails, il est possible de se référer au document précité. 


[0007] Pour améliorer le réglage de la tension du ressort-lame 12, la demanderesse a proposé, dans le cadre de la 
demande WO 2009 118 310, de monter le ressort-lame sur un chássis déformable symétriquement par rapport à un 
premier axe (AA) passant par les axes de rotation du régulateur, des bascules et par le point d'inflexion, et par rapport à 
un deuxiéme axe (BB) perpendiculaire au premier axe et passant par les extrémités du ressort-lame. 


[0008] La présente invention a notamment pour but d'améliorer encore un tel mécanisme d'échappement, notamment au 
niveau des sécurités du mécanisme et de son réglage. 


Divulgation de l'invention 


[0009] De facon plus précise, l'invention concerne un mécanisme d'échappement tel que défini dans les revendications. 


Bréve description des dessins 


[0010] D'autres détails de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description qui suit, faite en référence 
au dessin annexé dans lequel: 


- la fig. 2 est une vue de dessus d'un chássis selon un mode de réalisation préféré de l'invention, et 
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- les fig. 3 et 4 montrent des vues, respectivement en perspective et en coupe, d'un chássis et d'une bascule se- 
lon Pinvention. 


Mode(s) de réalisation de l’invention 


[0011] On peut voir sur la fig. 2 un chássis 50 d'un mécanisme d'échappement tel que mentionné dans le document 
WO 2009 118 310 au nom de la demanderesse. Ce mécanisme d'échappement est agencé pour transmettre des impul- 
sions d'énergie mécanique d'une source motrice à un régulateur oscillant de pièce d'horlogerie par l'intermédiaire d'un 
ressort-lame 12 monté sur le chássis 50. Le ressort-lame 12 travaille en flambage autour d'un point d'inflexion et est 
susceptible d'accumuler de l'énergie issue de la source motrice entre deux impulsions et de la transmettre au régulateur 
oscillant à chaque impulsion par l'intermédiaire d'au moins une bascule 18. Il est à remarquer que le ressort-lame 12 
participe en tant que tel à la transmission de l'énergie au régulateur et n'a pas comme fonction de réaliser un pivotement 
flexible de la bascule qui procéde son propre pivotement traditionnel. 


[0012] Au moins une partie de cette bascule 18 est venue d'une piéce avec ledit ressort-lame 12 et est situé dans le plan 
général dudit châssis 50. Plus particulièrement et comme on peut le voir sur les fig. 3 et 4, la bascule 18 comporte plusieurs 
parties. De maniére avantageuse, la partie qui est réalisée de maniére monolithique avec le ressort-lame 12 définit un 
support 60 agencé pour recevoir un dard 20c et une fourchette 20 destinés à coopérer avec le régulateur oscillant, à 
l'instar d'un échappement à ancre suisse. Le support 60, le dard 20c et la fourchette 20 forment la bascule 18 (fig. 4). On 
relévera que, à la différence de l'état de la technique, la bascule 18 décrite ici ne posséde pas d'autre élément de liaison 
avec le ressort-lame 12 que le support 60 lui-méme. La bascule 18 ne posséde pas de palettes ou d'autres éléments 
actifs coopérant avec le ressort-lame 12. Les renversements de la bascule sont ainsi uniquement commandés par les 
oscillations de l'organe régulateur et par l'action de ce dernier sur la fourchette 20, sans perturbation du ressort-lame 12. 
En effet, le pivotement du seul support au niveau du point d'inflexion du ressort-lame, n'induit pas de perturbation quant 
au passage de l'une à l'autre des positions stables du ressort-lame. 


[0013] Dans le mode de réalisation préféré illustré aux figures, le dard 20c et la fourchette 20 sont réalisés aux extrémités 
d'une première 62 et d'une deuxième 64 plaquettes, respectivement, disposées de part et d'autre du support 60. Ces 
plaquettes 62 et 64 peuvent étre réalisés en un matériau métallique, par exemple en laiton, en acier ou en nickel, par 
procédé LIGA par exemple. On pourrait également envisager de les graver directement en réalisant le chássis, par gravure 
multi-niveaux. 


[0014] Le support 60 comporte un premier orifice 66, situé dans l'alignement du ressort-lame 12 lorsque celui-ci est au 
repos. Ce premier orifice 66 permet le libre passage, c'est-à-dire un passage avec un léger jeu permettant un guidage, 
d'un axe de pivotement 68. La premiére plaquette 62, qui définit le dard 20c, est montée rigidement, par exemple par 
chassage, sur l'axe de pivotement 68. La deuxième plaquette 64, qui définit la fourchette 20, est montée rigidement, par 
exemple par chassage, sur l'axe de pivotement 68. Ainsi, les premiére et deuxiéme plaquettes enserrent le support 60. 


[0015] En outre, pour assurer le positionnement angulaire respectif des premiére 62 et deuxiéme 64 plaquettes et du 
support 60, les plaquettes sont reliées par au moins une goupille 70 qui traverse le support 60 avec un léger jeu. On peut 
voir sur les fig. 3 et 4 que la deuxiéme plaquette 64 est en outre reliée au support 60 par une goupille supplémentaire 72. 
Les goupilles 70 et 72 n'ont qu'une fonction de positionnement angulaire, de sorte qu'il n'est pas besoin de les chasser 
rigidement. Un montage à frottement gras est suffisant. Un tel assemblage assure un positionnement particuliérement 
précis du dard 20c et de la fourchette 20, tout en limitant les contraintes sur le support 60. En outre, il permet d'assembler 
l'axe de pivotement 68 sans avoir recours à une portion de rigidification qui assure une liaison mécanique rigide entre le 
chássis 50 et le support 60, tel qu'enseigné dans le document WO 2009 118 310. Le montage s'en trouve ainsi simplifié. 


[0016] De maniére avantageuse, le chássis 50 comporte des organes de butées 74 agencés pour coopérer avec le support 
60 pour définir des positions extrémes de la bascule. On a donc, selon l'exemple, deux organes de butées 74, disposés 
de maniére symétrique par rapport à l'axe A-A. Les organes de butée 74 participent au réglage de l'angle de levée et 
assurent le bon positionnement de l'ancre pendant que le régulateur oscillant exécute son arc d'oscillation supplémentaire. 
Le support 60 étant situé dans le plan du chássis 50, les organes de butées 74 sont également situés dans ce plan. La 
forme des organes de butée n'est pas déterminante, si ce n'est qu'elle peut participer à l'esthétique du chássis 50. On 
s'assurera toutefois que les portions destinées à étre en contact avec le support 60 ne présentent pas une surface fuyante 
audit support et permettent un blocage efficace et dans une position précise. 


[0017] Le chássis 50, en ce compris le ressort-lame, le support 60 et les organes de butées 74 peuvent étre réalisés de 
maniére monolithique à base de silicium, par exemple dans un wafer. Le silicium peut ensuite étre éventuellement traité, 
en recevant une couche externe d'un matériau amorphe tel que: SiO2, ТІС, ТІМ, etc. On pourrait également envisager de 
réaliser le chássis 50 dans un matériau choisi parmi le diamant, les nitrures de bore, le carbure de silicium, le saphir, le 
carbone et ses différentes variantes cristallographiques et les verres céramiques, comme mentionné dans le document 
CH 702 431. 


[0018] Gráce au fait que les organes de butées 74 sont venus d'une piéce avec le support 60, et particuliérement dans le 
cas où le châssis 50 est réalisé à base de silicium ou d'un matériau équivalent mentionné ci-dessus, qui permettent une 
réalisation des piéces particuliérement précise, les organes de butées 74 peuvent étre positionnés de maniére parfaitement 
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reproductible en référence au support 60. De plus, les positions extrémes du support 60, et donc de la fourchette 20 et du 
dard 20c, se trouvent étre correctement et justement réglées de par le dimensionnement du chássis 50 et des organes de 
butées 74, sans qu'il soit besoin d'effectuer une opération de réglage subséquente. 


[0019] Dans le mode de réalisation proposé en illustration, le chássis 50 est déformable élastiquement, symétriquement 
par rapport à un premier axe AA passant par les axes de rotation du balancier 10, de la bascule 18 et par le point d’inflexion 
du ressort-lame 12 et par rapport à un deuxième axe BB, perpendiculaire au premier et passant par les extrémités du 
ressort-lame 12. La déformation selon les premier AA et deuxième BB axes est garantie au moyen d'organes de guidage 
contraignant le châssis 50 à se déformer selon ces axes. Ces organes de guidage peuvent être des logements oblongs 
52 ménagés par paire et selon les axes AA et BB dans le châssis 50. Ils coopérent avec des goupilles fixées sur le 
bâti du mouvement. Des éléments de réglage peuvent avantageusement être prévus de manière à ajuster la tension 
du ressort-lame 12. On pourra relever que les organes de butée 74 sont disposés sur des parties mobiles du châssis, 
c'est-à-dire sur des parties dont la position est susceptible d'évoluer au cours d'une opération de réglage du ressort-lame, 
à cause du caractère déformable du châssis. Naturellement, une fois ce réglage effectué, les organes de butée 74 ne 
bougent plus. ІІ peut paraître surprenant de choisir comme butée, c'est-à-dire comme point de référence, un élément 
mobile, en tout cas, un élément dont la position exacte n’est pas prédéterminée. Cela est rendu possible grâce au fait que 
les organes de butées sont disposés symétriquement en référence à l’axe A-A et sont proche de cet axe. Les déplacements 
des organes de butée lors des déformations du châssis se font donc selon une direction essentiellement parallèle à l'axe 
A-A, modifiant de manière négligeable la position de la butée. On peut également prévoir que chaque organe de butée 
présente un plan de butée parallèle audit axe A-A. Les déplacements du cadre mobile ne sont donc pas préjudiciables à 
la précision du positionnement des organes de butée. 


[0020] On peut encore voir sur les fig. 2 et 3, des alvéoles 55 ouvertes, agencées pour transmettre l'énergie entre le 
ressort-lame 12 et une deuxiéme bascule, correspondant à la bascule 26 de la fig. 1. On peut encore identifier des éléments 
de maintien 58 permettant de positionner et d'appuyer le chássis 50 sur le mouvement. Ces éléments de maintien sont 
avantageusement venus d'une piéce avec le chássis. 


[0021] Ainsi, la conception du chássis proposée dans la présente invention permet d'intégrer les organes de butées 
74, appelés «étoc aux» dans un échappement conventionnel, pour la bascule 18, que l'on peut assimiler à une ancre 
par analogie avec un échappement à ancre. Le réglage de l'échappement, notamment de l'angle de levée, est ainsi 
grandement facilité. De plus, le positionnement de la bascule 18 se fait sans incidence perturbatrice sur le ressort-lame 12. 


Revendications 


1. Mécanisme d'échappement agencé pour transmettre des impulsions d'énergie mécanique d'une source motrice à 
un régulateur oscillant de pièce d'horlogerie par l'intermédiaire d'un ressort-lame (12) monté sur un châssis (50) et 
travaillant en flambage autour d'un point d'inflexion, ledit ressort-lame (12) étant susceptible d'accumuler l'énergie 
issue de la source motrice entre deux impulsions et de la transmettre audit régulateur oscillant à chaque impulsion 
par l'intermédiaire d'au moins une bascule (18), au moins une partie de ladite bascule (18) étant venue d'une piéce 
avec ledit ressort-lame, 
caractérisé en ce que ledit chássis (50) est déformable symétriquement par rapport à un premier axe (AA) passant 
par les axes de rotation du régulateur, de la bascule (18) et par ledit point d'inflexion, et par rapport à un deuxiéme 
axe (BB), perpendiculaire au premier et passant par les extrémités du ressort-lame (12), et 
caractérisé en ce que ledit chássis comporte des organes de butées (74) agencés pour coopérer avec ladite partie 
de ladite bascule (18) pour définir des positions extrémes de ladite bascule (18), lesdits organes de butées (74) étant 
réalisés de maniére monolithique avec le chássis et disposés sur une partie du chássis susceptible d'étre déplacée 
lors des déformations du chássis. 


Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce que le chássis (50) est déformable élastiquement. 


Mécanisme selon l'une des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que ladite partie de la bascule définit un support 
(60) agencé pour recevoir un dard (20c) destiné à coopérer avec le régulateur oscillant. 


4. Mécanisme selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que la partie de la bascule définit un support (60) 
agencé pour recevoir une fourchette (20) destinée à coopérer avec le régulateur oscillant. 


5. Mécanisme selon les revendications 3 et 4, caractérisé en ce que le dard (20c) et la fourchette (20) sont disposés 
de part et d'autre du support (60). 


6. Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé en ce que le dard (20c), la fourchette (20) et le support (60) sont 
montés sur un axe de pivotement (68) qui les traverse. 


7. Mécanisme selon la revendication 6, caractérisé en ce que le dard (20c) et la fourchette (20) sont chassés sur l'axe 
de pivotement (68) et enserrent le support (60) sur lequel l'axe de pivotement (68) est monté librement. 


8. Mécanisme selon la revendication 7, caractérisé en ce que le dard (20c) et la fourchette (20) sont reliés par au moins 
une goupille (70) traversant librement le support (60). 


10. 
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Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit support (60) et les organes de 
butée (74) sont situés dans le plan dudit châssis (50). 
Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le châssis (50) et le ressort-lame (12) 


sont venus d’une pièce, réalisée à base de silicium, de diamant, de nitrure de bore, de carbure de silicium, de saphir, 
de carbone et ses différentes variantes cristallographiques, ou de verres céramiques. 
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(54) Organe réglant pour montre ou chronographe. 


(57) L'invention concerne un organe réglant pour un mouvement 
dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un 
diapason ou une lame vibrante (100) connecté mécaniquement 
à une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) re- 
cevant de façon alternée une impulsion mécanique des dents 
(63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir des 
oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avan- 
cer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à chaque al- 
ternance desdites oscillations, un barillet entraînant ladite roue 
d'échappement au travers d'un rouage. 

Le couple appliqué sur ladite ancre par ladite impulsion est 
sensiblement constant quelle que soit la tension dudit barillet. 

L'invention concerne également un chronographe ou un 
mouvement d'horlogerie comprenant un tel organe réglant. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un echappement pour un mouvement horloger, et notamment un organe réglant 
mécanique avec un échappement capable d’entretenir et compter des oscillations isochrones d’un oscillateur vibrant. 


[0002] Dans un mode de réalisation, la présente invention se rapporte à des chronographes mécaniques à très haute 
fréquence permettant la mesure de périodes de temps avec une résolution meilleure que le 1/1000eme de seconde, et 
ayant un oscillateur vibrant avec une fréquence égale ou supérieure à quelques dizaines de Hz, par exemple une fréquence 
égale ou supérieure а 1 kHz. Cependant, l'organe réglant de l'invention peut fonctionner également à des fréquences plus 
basses, à partir de quelques dizaine de Hz. 


Etat de la technique 


[0003] La mesure précise du temps sur une période donnée revient à additionner les N premiéres fractions entiéres de 
temps comptées sur la période. Il convient de faire un distinguo entre mesurer et compter le temps: pour compter un 
intervalle de temps, par exemple une seconde, il faut savoir le partager en fractions égales, par exemple en dixiémes ou 
en centiémes. Ainsi, il n'est pas possible de compter moins qu'une unité de mesure sans la découper plus finement. Pour 
mesurer directement, il faut relever la position d'une aiguille dont le déplacement est le résultat d'un comptage. 


[0004] Il existe certes des chronographes permettant d'interpoler les fractions entières de temps comptees, afin 
d'améliorer la résolution affichée. Par exemple, il existe des chronographes munis d'un oscillateur à 5 Hz qui affichent par 
interpolation des durées inférieures au dixième de seconde; 

on pourrait aussi sans autre imaginer des chronographes munis d'un oscillateur à 50 Hz, par exemple, et capables d'afficher 
des durées avec une résolution du milli&me de seconde. L'interpolation peut par exemple étre effectuée en déterminant la 
position angulaire d'une aiguille, d'un rouage, du balancier, ou de l'axe du balancier, par exemple au moyen d'une came 
tournant à chaque alternance avec le balancier et dont la position angulaire détermine la fraction d'alternance dans laquelle 
on se trouve à chaque instant. Une telle interpolation n'est en aucun cas capable de compter ou d'afficher l'intervalle précis. 


[0005] La mesure mécanique précise de périodes de temps requiert donc un oscillateur ayant une fréquence propre 
correspondante à la résolution que l'on souhaite obtenir, ainsi qu'un échappement capable d'entretenir ces oscillations 
sans en perturber l'isochronisme, et de le compter. En augmentant la fréquence d'oscillation, on améliore la résolution 
temporelle, ce qui permet de distinguer des intervalles de durée trés proches. Une résolution temporelle améliorée est 
surtout utile pour des chronographes, pour lesquels une résolution temporelle de l'ordre du centième de seconde est 
parfois souhaitée. Une fréquence d'oscillation élevée engendre cependant une consommation énergétique notamment au 
niveau de l'échappement, ce qui réduit la réserve de marche de la montre. 


[0006] D'autre part, l'énergie incidente qui alimente le régulateur dans une montre mécanique traditionnelle se fait au 
moyen d'un système discontinu, la roue d'ancre et l'ancre. Traditionnellement, un échappement s'arréte puis accélère à 
chaque alternance pour communiquer l'énergie au régulateur. Il faut donc à chaque fois «relancer» la roue d'échappement, 
ainsi que tout le train de rouage qui lui aussi s'arréte puis redémarre à chaque alternance. L'inertie globale de ce systéme 
induit une limite dans l'accélération que peut recevoir la roue d'ancre et donc de l'énergie transmise. Un systéme classique 
à balancier-spiral, associé à une chaine de transmission mécanique donnée, posséde donc une limite en fréquence et 
corolairement une limite en durée de fonctionnement. 


[0007] Pour cette raison, la fréquence d'oscillation choisie est habituellement un compromis entre les exigences de réso- 
lution du chronographe et la volonté de maintenir une réserve de marche élevée pour l'affichage du temps courant. 


[0008] Les organes réglants les plus répandus comportent un oscillateur de type balancier-spiral, et par un échappement 
à ancre. Ces dispositifs, largement décrits dans la littérature technique, ont le plus souvent des fréquences d'oscillation 
de 4 ou 5 Hz, soit 28 800 ou 36 000 alternances/heure. 


[0009] On connait des chronographes mécaniques à plus haute fréquence, par exemple puisant à 360 000 alternances/ 
heure, et capables de mesurer le 100°”® de seconde. La demande de brevet US 20 110 164 477 décrit une montre bracelet 
avec un premier organe réglant à basse fréquence pour le comptage du temps, et un second organe réglant à 360 000 al- 
ternances par heure pour le chronographe au 1/100%" de seconde. Le calibre 360 de la déposante, puis la montre Carrera 
Mikrograph présentés par la déposante exploitent cette construction. Le «Mikrotimer 1000» développé par la déposante, 
parvient à mesurer mécaniquement le 1000emede seconde gráce à un oscillateur comprenant un spiral à trés haute rigi- 
dité et un organe réglant sans balancier, à faible moment d'inertie, donnant lieu à 3 600 000 alternances par heure. 


[0010] On ne connait pas, cependant, des oscillateurs et échappements mécaniques plus rapides, permettant une ré- 
solution encore supérieure. Il y a donc un besoin de mesurer des durées chronométrées avec une résolution égale ou 
supérieure aux résolutions connues. 


[0011] ll a été constaté dans le cadre de l'invention que le régulateur à spiral classique n'est plus adapté pour constituer 
des étalons utiles à la mesure du temps précis ou dés que l'on dépasse des fréquences de l'ordre de 500 à 800 Hz, car il 
perd en précision et est trop énergivore. Par ailleurs son inertie globale et son comportement dynamique ne conviennent 
pas à une oscillation à haute fréquence. 
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[0012] Une des difficultés rencontrées dans la réalisation d'organes réglant de plus en plus rapide est liée à l'augmentation 
de l'énergie requise pour leur fonctionnement. Dans les échappements de type conventionnel, en effet, la roue 
d'échappement ainsi que tout le rouage qui l'entraine sont soumis à une alternance de phases dacceleration et de phases 
de repos, ce qui occasionne une forte déperdition d'énergie, ce qui réduit énormément la réserve de marche de la montre. 
Il y a donc un besoin d'un organe réglant pour montres capable d'entretenir des oscillations isochrones plus rapides que 
les dispositifs connus, avec une meilleure efficacité énergétique. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est de proposer un échappement permettant d'entretenir et compter des oscillations 
à trés haute fréquence ainsi qu'un mécanisme dhorlogerie exploitant un tel échappement. Selon l'invention, ces buts sont 
atteints notamment au moyen de l'objet des revendications annexées. 


Brève description des figures 


[0014] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre un mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon un aspect de l'invention. 
La fig. 2 montre l'organe réglant de l'invention dans le mouvement de la fig. 1, et 
La fig. 3 représente le même organe réglant en vue explosée 


Les fig. 4a-4e montrent des phases de l'action de l'échappement de l'organe réglant de l'invention. 


La fig. 5 illustre schématiquement une chaine de transmission comprenant un barillet, un rouage multiplica- 
teur, et un organe réglant selon un aspect de l'invention. 


La fig. 6 montre la position du point de début de l'impulsion sur la surface d'impulsion de l'ancre de l'organe 
réglant de l'invention. 


La fig. 7 montre la distance angulaire 9 parcourue par la roue d'échappement en fonction du temps 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0015] Un mode de réalisation de l'organe réglant de l'invention est illustré, de facon simplifiée, sur les fig. 1 et 2. Dans 
cet exemple, le mouvement comporte une chaine duale avec un premier organe réglant, un premier rouage et un premier 
barillet (non représentés) destinés à la mesure de l'heure courante, et un deuxième organe réglant, un deuxième rouage et 
un deuxième barillet 32 destinés à la chronographie. La fréquence d'oscillation du deuxième organe réglant est supérieure 
à la fréquence d'oscillation du premier organe réglant, afin de garantir une réserve de marche nécessaire et suffisante 
pour la chaine consacrée à l'affichage de l'heure, et une résolution trés fine pour la mesure de durées par le chronographe. 


[0016] L'organe réglant du chronographe comporte une roue d'échappement 60 avec un nombre prédéterminé de dents 
saillantes ayant une géométrie précise 63, de préférence plus de 25 dents, par exemple 40 dents. Le nombre de dents 
élevé réduit le pas entre les dents et permet ainsi de réduire la distance angulaire parcourue par la roue d'échappement 60 
à chaque alternance, de diminuer ainsi la quantité d'énergie nécessaire à chaque alternance, et d'augmenter la fréquence 
d'oscillation. 


[0017] Cette géométrie et ce nombre de dents permettent d'accélérer rapidement la roue d'ancre et donc de communiquer 
le plus fréquemment possible de l'énergie à l'organe réglant. Au lieu d'arréter complétement la roue d'ancre à chaque 
cycle, cette géométrie permet de la ralentir en fin d'impulsion. Le cycle requiére un angle d'impulsion trés court et à ce titre 
autorise un grand nombre de dents. La durée d'un cycle est trés faible et c'est pendant cette durée que l'on doit accélérer 
la roue pour créer une énergie cinétique suffisante. Cet échappement se caractérise donc par des accélérations trés 
grandes. L'oscillateur à poutre ainsi réalisé consomme sensiblement moins d'énergie qu'un oscillateur à spiral classique, 
typiquement au moins deux fois moins qu'un oscillateur classique. 


[0018] L'ancre 80 du chronographe comprend une fourchette, comprenant deux bras destinés à s'engager avec les dents 
de la roue d'échappement 60, solidaire d'une poutre flexible, dite aussi baguette, 90. La longueur de la poutre flexible 
90, ainsi que sa section et le matériau choisi, lui donne une flexibilité volontaire; avantageusement, la poutre est donc 
plus longue que dans une ancre d'échappement à ancre suisse classique. L'ancre constitue donc elle-méme un élément 
oscillant. Les oscillations volontaires de la poutre flexible (ou baguette) déterminent la fréquence de résonance du systéme 
d'oscillateur couplé constitué de l'ancre et de la lame vibrante 100. 


[0019] L'ancre pivote et se déforme volontairement à chaque alternance autour de l'axe 91, qui peut étre muni d'un palier 
d'un roulement à bille ou empierré. 
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[0020] L'ancre est préférablement dépourvue de palettes, au vu de la vitesse de rotation de la roue d'échappement et de 
la quantité d'énergie transmise a chaque impulsion; la réalisation de palettes en saphir ou en céramique serait complexe et 
alourdirait considérablement l'ancre. À la place, la fourchette comporte des crans (ou saillies) 83a-83b peu proéminents, 
à la géométrie précise, permettant à l’ancre de se dégager des dents de la roue d’échappement avec une rotation de très 
faible amplitude. Dans une variante, toutefois, les surfaces de repos 83a-83b pourraient être réalisées par des palettes en 
pierre ou en céramique. Selon une caractéristique de l'invention, l'échappement comporte ainsi une ancre 80 qui oscille 
autour du point d'articulation 93 avec un angle d'oscillation trés faible, de l'ordre de 4-5? par exemple. Le cycle ainsi généré 
est différent du cycle d'un échappement à ancre suisse conventionnel. 


[0021] L'ancre 80 ne comporte dans cet exemple ni dard, ni cheville. L'articulation 93 à l'extrémité de l'ancre 80 relie 
l'ancre de maniére articulée à un bras 95. L'autre extrémité du bras 95 est liée à l'extrémité libre d'une lame vibrante 100. 
Dans cet exemple non limitatif, le bras 95 est monté de maniére presque perpendiculaire à la lame vibrante 100, en sorte 
que les vibrations transversales de la lame vibrante 100 sont transmises au bras 95 et à la poutre flexible 90 de l'ancre. 
L'axe de rotation 91 de l'ancre étant fixe, le bras 95 et la poutre flexible 90 se plient ou se déplient autour de l'articulation 
93 à chaque alternance. 


[0022] Des montages non perpendiculaires peuvent aussi étre envisagés. Par ailleurs, il est aussi possible de réaliser 
des systémes dans lesquels la lame vibrante 100, le bras 95 et/ou l'ancre s'étendent dans des plans différents les uns 
des autres. 


[0023] La première extrémité 103 de la lame vibrante est fixe par rapport à la platine. Dans cet exemple, la première 
extrémité fixe de la lame vibrante 100 est vissée sur la platine au moyen de la vis 101, d'autres moyens de fixation pouvant 
étre prévus. Un dispositif 102 permet d'accorder l'ensemble en générant une précontrainte: dans la forme d'exécution 
illustrée, ce dispositif comporte excentrique 102 également vissé sur la platine et qui peut étre tourné pour appliquer une 
force de précontrainte sur la lame vibrante 100; en tournant cet excentrique, on modifie la force de contrainte appliquée 
sur la lame vibrante, et on modifie la fréquence de résonance de la lame vibrante et/ou son couplage avec le bras 95. 


[0024] Les vibrations de l'extrémité libre de la lame vibrante 100 sont transmises à l'ancre 90 au travers du bras 95. Dans 
une forme d'exécution, la liaison entre la lame vibrante 100 et le bras 95 constitue un pivot simple et une glissiére simple, 
permettant une rotation possible et un glissement entre les deux éléments; la lame vibrante 100 rentre dans le bras. Toute 
liaison permettant le mouvement relatif désiré entre la lame vibrante et le bras ou coupleur peut étre utilisée, de maniére 
à éviter un arc-boutement du bras 95 ou de la lame vibrante 100 en raison de contraintes exercées sur cette liaison. 


[0025] La poutre 90 de l'ancre joue ainsi le róle d'excitateur, le bras 95 constitue une poutre de liaison, ou connecteur, 
pour transmettre cette excitation à la lame 100 (ou oscillateur) et la faire vibrer ou osciller autour de son point de repos. 
D'autres types d'excitateurs, y compris un excitateur magnétique exercant un champ magnétique variable dans le temps, 
peuvent étre employés pour faire vibrer la lame vibrante 100. 


[0026] La roue d'échappement 60 est entrainée par une source d'énergie mécanique, par exemple un ou plusieurs barillets 
32 représentés schématiquement sur la fig. 6, par l'intermédiaire d'un rouage multiplicateur 35. Les surfaces 81a et 81b de 
l'ancre 80 recoivent de facon alternée une impulsion mécanique des dents 63 de la roue d'échappement 60, déterminant 
ainsi des oscillations isochrones de la lame vibrante 100 connectée à l'ancre 80. La roue d'échappement 60 avance d'une 
dent à chaque alternance desdites oscillations. 


[0027] La puissance mécanique disponible à la roue d'échappement 60 n'est pas constante mais, de facon connue, 
décroit avec la marche de la montre. A partir d'une valeur maximale, correspondant au barillet complétement remonté, la 
puissance se réduit progressivement au cours de la détente du barillet. Par conséquent, la quantité d'énergie transmise 
à l'ancre 80 à chaque impulsion donnée par la roue d'ancre décroit avec la charge du barillet. 


[0028] Afin de maintenir une amplitude constante des oscillations de la lame vibrante 100, et donc un fonctionnement 
isochrone, le mouvement comporte des moyens pour garantir que le moment transmis à l'ancre à chaque impulsion soit 
sensiblement constant, quel que soit la charge du barillet, au moins pendant une plage de fonctionnement du barillet 
suffisante pour mesurer les durées pour lesquelles le chronographe est concu. 


[0029] Dans un premier mode de réalisation, le barillet est modifié de maniére à délivrer un couple constant. Par exemple, 
le barillet peut comporter des moyens pour limiter la plage d'utilisation dans une zone dans laquelle le couple fourni est 
sensiblement constant, en réduisant artificiellement la durée de marche du chronographe. Un barillet pouvant théorique- 
ment effectuer 7 à 10 tours afin d'assurer une réserve de marche importante pourra ainsi étre limité et empéché de se 
détendre au-delà d'un tour, ou moins d'un tour, afin de garantir que dans cette plage autorisée le couple fourni soit aussi 
constant que possible. 


[0030] Dans un deuxiéme mode de réalisation, qui peut aussi étre combiné avec le premier mode de réalisation ci-dessus, 
le barillet peut étre associé à une fusée ou à un autre élément équivalent pour régulariser le couple transmis au rouage 35. 


[0031] Dans un troisiéme mode de réalisation, la roue d'échappement 60 et/ou la fourchette de l'ancre 80 sont modifiés 
dans leur géométrie de maniére à transmettre à l'ancre un moment d'impulsion qui soit sensiblement indépendant du 
couple moteur transmis à la roue d'échappement par le rouage 35. La géométrie de la dent réceptrice de l'ancre est 
calculée de telle sorte qu'une variation de couple à la roue d'ancre entrainera une variation de vitesse et donc une zone 
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de contact linéaire comprise entre un point de contact à vitesse maxi et un point de contact à vitesse mini. Quel que soit 
le point de contact le moment sera constant par variation géométrique du bras de levier. Ce troisième mode de réalisation 
peut être combiné au premier et/ou au deuxième mode de réalisation ci-dessus. 


[0032] Les fig. 4a-4e montrent des phases de l’action de l'échappement de l'organe reglant selon ce troisième mode de 
réalisation de l'invention. La fig. 4a correspond à la fin de la chute, et au début de l'impulsion sur la surface de sortie 81b 
de l'ancre 80. La rotation de la roue d'échappement 60 se poursuit jusqu'à que la pointe de la dent 63 en contact avec 
l'ancre ne bute contre le cran de repos 83b, comme il est montré sur la fig. 4b. Dans cette position de repos sur la sortie, 
la rotation de la roue d'échappement 60 est interrompue par le cran 83b sur la fourchette de l'ancre 80. 


[0033] L’oscillation de l'ancre 80 sous l'effet des vibrations de la lame vibrante 100 conduit au dégagement de la dent 63 
et à la libération de la roue d'échappement 60. Il s'en suit une phase de chute, jusqu'à l'instant, visible sur la fig. 4c, ou 
une autre dent 63 de la roue 60 entre en contact avec l’autre surface d’impulsion 81a du bras d’entrée de l’ancre 80. 


[0034] La rotation de la roue 60 se poursuit pendant la phase d’impulsion sur la surface d'impulsion d'entrée 81a, jusqu'à 
que la dent 63 ne parvienne au cran de repos 83a, comme représenté sur la fig. 4d. Cette phase de repos dure jusqu’à 
l'instant du dégagement, visible sur la fig. 4e, qui donne lieu à une nouvelle phase de chute et au début d'un autre cycle. 


[0035] Ainsi, dans l'échappement selon l'invention, les phases d'impulsion précèdent des phases de repos, tandis que 
dans la plupart des échappements utilisés dans des montres bracelet, les phases de repos sont suivies de phases 
d'impulsion, et les phases d'impulsion précédent les chutes. 


[0036] Selon un mode de réalisation préféré de l'invention, le point de premier contact entre une dent 26 et une surface 
d'impulsion 81a-b de l'ancre 80 n'est pas fixe, mais varie en fonction de la vitesse de rotation de la roue d'échappement 
60, et donc de la puissance transmise par le rouage. Cet aspect est illustré sur la fig. 6. Lorsque le barillet 32 est complé- 
tement armé, le contact entre la dent 63 et la surface d'impulsion se produit au point 86a. Avec une puissance réduite, 
l'accélération de la roue d'échappement 60 est limitée, le temps de chute augmente, et le contact a lieu au point 81b, plus 
bas. Le déplacement de ce point de contact a pour effet de modifier à la fois le moment d'impulsion transmis à l'ancre 80, 
et/ou la durée pendant laquelle un moment est transmis. Avantageusement, le moment d'impulsion transmis à l'ancre est 
ainsi sensiblement indépendant de la vitesse de rotation de la roue d'échappement. Une roue d'échappement qui tourne 
rapidement exerce lors de l'impulsion une force importante sur l'ancre 80, mais en un point 86a proche du centre de rota- 
tion de l'ancre. Une roue d'échappement entrainée par un barillet moins tendu atteint l'ancre avec moins d'énergie, mais 
exerce la force d'impulsion en un point plus éloigné du centre de rotation de l'ancre. Il en résulte un moment d'impulsion 
transmis à l'ancre sensiblement constant. 


[0037] La forme des surfaces d'impulsion 81 a et 81 b est optimisée pour garantir ce moment d'impulsion constant. Dans 
un mode de réalisation, ces surfaces d'impulsion sont courbes, par exemple en cycloide, de préférence et par exemple, 
en brachistochrone. Dans un autre mode de réalisation moins optimal mais plus simple à réaliser, les surfaces d'impulsion 
sont constituées par des segments de droites. 


[0038] Selon un aspect important de l'invention, si la puissance disponible à l'échappement est insuffisante, par exemple 
lorsque le barillet est insuffisamment armé, le dégagement de la dent 63 peut avoir lieu avant que celle-ci ne parvienne 
au cran de repos. En ce cas, la phase d'impulsion est suivie d'une phase de chute sans arrét de la roue d'échappement 
60. Lors de l'alternance suivante, la roue d'échappement ne démarre pas d'une condition de repos, mais posséde déjà 
une vitesse de rotation non nulle, et pourra parvenir à toucher le cran de repos (de l'autre bras de l'ancre) en dépit de la 
puissance disponible réduite, ou du moins à s'en approcher davantage. Il est aussi possible que la roue d'échappement 
trés ralentie ne bute contre le cran de repos qu'aprés un nombre supérieur d'alternances, par exemple aprés trois, quatre 
ou d'avantage d'alternances. Cette caractéristique, obtenue notamment gráce aux crans 83a-83b peu proéminents et à 
la géomètre des dents 63, évite d'arréter complètement une roue d'échappement qui possède trop peu d'énergie, et lui 
permet de poursuivre son accélération pendant plusieurs alternances successives. 


[0039] L'organe réglant de l'invention comporte donc, en plus du régime de fonctionnement normal, avec une phase de 
repos pour chaque alternance, un régime de fonctionnement à puissance réduite, dans lequel on a une phase de repos 
chaque deux, trois ou N alternances. Dans le régime à puissance réduite, la marche de l'organe réglant reste réguliére. 


[0040] La fig. 7 montre la distance angulaire 9 parcourue par la roue d'échappement 60 en fonction du temps. La droite 
200 montre la marche «idéale»; la roue d'échappement tourne à une vitesse constante. La courbe 201 montre une courbe 
correspondant à un échappement classique, et à l'échappement de l'invention dans son régime de fonctionnement nor- 
mal, dans lequel la roue d'échappement est arrétée à chaque alternance par l'ancre, puis accélére à nouveau jusqu'au 
prochain point de repos lors de l'alternance suivante. La courbe 202 montre la distance angulaire parcourue par la roue 
d'échappement de l'invention dans un régime de fonctionnement à puissance réduite; lors de certains cycles, l'ancre libére 
la roue d'échappement avant de l'arréter, ce qui permet à la roue de poursuivre son accélération pendant une ou plusieurs 
alternances successives. 


[0041] On a constaté que l'excitation des oscillations de la lame vibrante 100 est meilleure lorsque la poutre 90 de l'ancre 
est elle-méme flexible, et présente une masse concentrée à son extrémité. La flexibilité de la poutre 90 est avantageuse 
en ce qu'elle permet de transmettre l'énergie vibratoire à la lame 100 sans arréter l'oscillation. Dans l'exemple représenté 
sur la fig. 1 la masse est constituée par l'articulation à charniére 93 elle-méme. La liaison entre la poutre flexible 90 de 
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l'ancre et la lame vibrante 100 est assurée par un bras (ou connecteur) 95. Cet arrangement constitue donc un système 
d’oscillateurs couplés entre la lame vibrante 100 et la poutre flexible 90 de l'ancre. ІІ est aussi possible de prévoir un bras 
95 (ou connecteur) pourvu d'une certaine flexibilité pour lui permettre d'osciller. Dans ce cas, l'arrangement constitue donc 
un systéme avec trois oscillateurs 100, 95, 90 couplés. La petite masse peut aussi constituer un dispositif d'accordage 
supplémentaire. Ce dispositif peut par exemple étre pelable ou automatiquement ablaté au moyen d'un laser (accordage 
automatique...). 


[0042] On comprend bien que l'inertie de l'ancre 80 et du bras 95, et le couplage entre les vibrations de la lame 100 et 
celles de la poutre flexible 90 modifient la dynamique du systéme composé. Les fréquences propres d'oscillation ne sont 
en général pas calculables avec des méthodes analytiques, mais peuvent étre obtenue par des procédés de simulation 
numérique connus et dépendent aussi de la précontrainte appliquée à la lame 100. On peut obtenir des fréquences 
d'oscillation de 1 kHz ou supérieures. 


[0043] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre, le bras 95 et la lame 100 sont réalisés en une seule 
piéce. Dans cette variante, le systéme peut étre complétement flexible et dépourvu d'articulations. 


[0044] L'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisés par des procédés 
de micro-usinage, par exemple à partir d'une plaque de silicium par un procédé de gravure ionique réactive (DRIE) ou par 
tout autre procédé idoine. Le silicium peut étre recouvert d'une couche d'oxyde de silicium afin de compenser l'influence 
de la température. 


[0045] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisée 
en métal, préférablement un métal dont les qualités élastique et dimensionnelles ne dépendent pas de la température, 
tel que l'elinvar. 


[0046] La présente invention concerne aussi un procédé d'ajustage de la fréquence d'oscillation d'un organe réglant tel 
que décrit plus haut. Plusieurs procédés d'ajustage peuvent étre mis en oeuvre indépendamment les uns des autres, ou 
combinés entre eux. 


[0047] Comme mentionné plus haut, en tournant l'excentrique 102 prés de l'extrémité fixe 103 de la lame vibrante 100, 
on modifie la force de contrainte appliquée sur cette lame ce qui permet de modifier la fréquence du systéme. 


[0048] La fréquence d'oscillation peut aussi étre ajustée en variant la longueur de la portion vibrante de la lame flexible 
100, par exemple en variant la profondeur d'encastrement de la lame flexible. Une vis micrométrique peut étre prévue 
à cet effet. 


[0049] La fréquence d'oscillation peut aussi étre modifiée en modifiant la masse de la lame oscillante, ou de préférence 
une masse le long de ou à l'extrémité de l'ancre, par exemple la masse 93 formant l'articulation avec le bras 95. La variation 
de masse peut par exemple étre obtenue par microusinage laser de la masse 93 pour corriger la fréquence de résonance 
de l'organe oscillant. 


[0050] Des éléments externes, par exemple des masses amovibles ou déplacables, peuvent étre ajoutés à ou déplacés 
le long de la masse vibrante 100, au bras 95 et/ou à l'ancre 80 pour modifier la fréquence. Des aimants externes peuvent 
aussi étre déplacés pour exercer une influence maitrisée sur la lame vibrante 100. 


[0051] Selon un autre aspect de l'invention, la roue d'échappement 60 est couplée élastiquement au barillet ou à la 
source d'énergie 32. Dans l'exemple de réalisation illustré sur la fig. 1, un ressort spiral 65 est interposé entre la roue 
d'échappement 60 et le pignon 37 faisant partie du rouage et coaxial à la roue d'échappement. Ce ressort spiral emmaga- 
sine l'énergie transmise par le barillet au travers du rouage méme lorsque la roue d'échappement est bloquée par l'ancre 
et qu'elle ne peut pas tourner; dés que la roue d'échappement est libérée suite à une oscillation de l'ancre, l'énergie 
emmagasinée par le spiral 65 est quasi instantanément libérée et transmise à la roue d'échappement 60 qui accélére ainsi 
immédiatement. En outre, cette accélération n'est pas freinée par l'inertie du rouage. Ce dispositif permet de s'affranchir 
de l'inertie du train de rouage, obstacle majeur aux grandes accélérations de la roue d'échappement. L'accélération de 
la roue 60 est limitée essentiellement par sa propre inertie. 


[0052] La roue d'échappement 60 sera préférablement réalisée de façon à réduire son moment d'inertie. Elle est préfé- 
rablement fabriquée en acier ou en un matériau léger, par exemple en Silicium, en un alliage Ni-P, ou en Titane, ou en 
un alliage contenant du Titane. 


[0053] Le spiral 65 se tend donc pendant chaque phase de repos de l'ancre 80, puis se détend brusquement lors de la 
libération. Il oscille donc à chaque alternance, comme un spiral dans un organe réglant classique. Toutefois, au contraire 
d'un organe réglant classique, ce spiral ne détermine pas directement les cycles de l'échappement qui sont ici déterminés 
par la lame vibrante. Ce ressort est calculé spécifiquement en fonction de la puissance mécanique disponible à la roue 
d'ancre, des inerties en présence et des vitesses requises sur la roue d'ancre. 


[0054] Le spiral 65 permet en outre d'amortir les chocs liés à l'alternance entre phases d'impulsion et phases de repos. 
De cette facon, méme si la rotation de la roue d'échappement est saccadée, le rouage 35 et le barillet 32 tournent avec 
une vitesse à peu prés constante, et le rendement énergétique est amélioré. 


[0055] Un couplage élastique entre la roue d'échappement et le rouage peut aussi étre obtenu au moyen d'un élément 
élastique autre qu'un ressort spiral, par exemple un autre type de ressort. Par ailleurs, un couplage élastique pourrait 
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aussi étre prévu a un autre endroit dans le rouage entre le barillet et la roue d'échappement, par exemple en amont du 
pignon 37 sur l'axe d'échappement. 


[0056] L'organe de réglage illustré oscille à une fréquence élevée (de préférence supérieure à 50Hz, typiquement supé- 
rieure à 500 Hz, par exemple 1000 Hz) nécessite une puissance en conséquence qui entraîne, comme sur tout chrono- 
graphe, une réserve de marche limitée. Puisque l'objectif premier est de réaliser un instrument précis on aura souci de 
garantir une réserve de marche adaptée à la durée de l'intervalle de temps pendant lequel on est capable de garantir 
chronométriquement la décimale visée. Cet organe réglant est donc avant tout destiné à réguler un chronographe em- 
ployé pendant des durées limitées, par exemple des durées inférieures à quelques heures, typiquement des durées de 
quelques minutes ou correspondant par exemple à la durée typique d'une épreuve sportive. Des tests et des simulations 
ont démontré que l'usage d'une lame vibrante à 1000 Hz associée à l'échappement de l'invention permet d'atteindre ou 
dépasser la réserve de marche d'un chronographe à 500 Hz basé sur un spiral, ce qui démontre qu’à énergie disponible 
constante, le rendement, en terme d'énergie dépensée par alternance, est au moins deux fois supérieur. L'organe réglant 
haute fréquence est ainsi arrété la plupart du temps, sauf lorsque le chronographe est employé. Afin d'assurer un dé- 
marrage instantané de l'organe réglant, un lanceur non illustré est avantageusement prévu pour mettre la lame vibrante 
en vibration lorsque l'utilisateur appuie sur la touche START du chronographe. Dans un mode de réalisation, ce lanceur 
agit en appliquant une impulsion directement sur la lame vibrante. Dans un autre mode de réalisation, le lanceur agit en 
appliquant une bréve impulsion sur la masse 93 à l'articulation entre le bras 95 et l'ancre 80, de maniére à contraindre 
cette articulation et à exercer ainsi une traction ou une poussée sur l'extrémité libre de la lame vibrante qui se met ainsi à 
osciller. Le même lanceur peut être employé lorsque l'utilisateur appuie sur la touche STOP pour bloquer l'organe réglant, 
par exemple en appuyant sur l'articulation 93 en empéchant ainsi l'ancre 80 d'osciller. 


[0057] Le mouvement comporte avantageusement des ouvertures permettant de voir la lame vibrante 100, le bras 95 
et/ou l'ancre 90. Avantageusement, le mouvement permet aussi de voir le spiral 65. Le mouvement peut étre intégré 
dans une montre qui permet de voir au travers du cadran un ou plusieurs des éléments 90, 95, 100 et/ou 65. Une telle 
ouverture à travers le mouvement et le cadran permet aussi d'entendre le bruit trés caractéristique des oscillations de 
l'organe réglant, par exemple le bruit créé par des oscillations entre 500 et 2000 Hz. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0058] 

32 barillet 

35 rouage 

37 Pignon sur l'axe de la roue d'échappement 
60 roue d'échappement 

63 dent de la roue d'échappement 

65 couplage élastique, spiral 

80 ancre 

81a, b surfaces d'impulsion 

83a, b crans de repos 

86a, b point de début de l'impulsion 

90 poutre (baguette) de l'ancre flexible 
91 axe de l'ancre 

93 articulation d'ancre 

95 bras 

100 lame vibrante 

101 point de fixation de la lame vibrante 
102 excentrique 

103 extrémité fixe de la lame vibrante 
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Revendications 


1. 


15. 
16. 


Organe reglant pour un mouvement dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un diapason ou une 
lame vibrante (100) connecté mécaniquement à une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) recevant 
de facon alternée une impulsion mécanique des dents (63) d'une roue d'échappement (60), de facon a entretenir 
des oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avancer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à 
chaque alternance desdites oscillations, un barillet (32) entraînant ladite roue d'échappement au travers d'un rouage 
(35), caractérisé en ce que le couple appliqué sur ladite ancre par ladite impulsion est sensiblement constant quelle 
que soit la tension dudit barillet. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ledit barillet est associé à une fusée. 


Organe réglant selon la revendication 1, dans lequel le point de premier contact entre les dents (63) et les surfaces 
d’impulsion (81a, 81b) se déplace le long de la surface d’impulsion en fonction de la tension du barillet (32). 


Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel ledit oscillateur vibrant (100) comprend une 
lame élastique encastrée à une extrémité. 


Organe réglant selon la revendication 4, ladite lame élastique étant reliée à une baguette flexible (90) de ladite ancre 
par des moyens de liaison mécanique (95). 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ladite baguette flexible (90) comporte une masse 
concentrée à son extrémité. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel lesdits moyens de liaison (95) comportent un bras (95) 
connecté à la baguette (90) par une articulation. 


Organe réglant selon l’une des revendications 5 à 7, dans lequel ladite ancre (80), ladite baguette (90), lesdits moyens 
de liaison (95) et ladite lame élastique (100) sont réalisés en une seule pièce. 


Organe réglant selon l’une des revendications 5 à 8, dans lequel ladite ancre (80), ladite baguette (90) et lesdits 
moyens de liaison (95) sont réalisés à partir d’une seule plaque en silicium. 


. Organe réglant selon l’une des revendications 5 a 9, dans lequel ladite lame élastique (100) est réalisée en elinvar. 
. Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d’impulsion (81a, 81b) sont 


courbes. 


. Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d’impulsion (81a, 81b) sont 


droites. 


. Organe reglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue d'échappement comporte plus 


de 25 dents. 


. Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel lesdites oscillations isochrones ont une fré- 


quence non inférieure à 1 kHz. 
Chronographe ou mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon l'une des revendications précédentes. 


Chronographe ou mouvement dhorlogerie selon l’une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue 
d'échappement (60) est couplée élastiquement à ladite source d'énergie (32).On 
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(54) Chronographe ou mouvement d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un chronographe ou mouvement 
dhorlogerie pour un mouvement d'horlogerie comprenant un os- 
cillateur vibrant (100) incluant un diapason ou une lame vibrante 
(100) connecté mécaniquement à une ancre (80) ayant des sur- 
faces d'impulsion (81a, 81b) recevant de façon alternée une im- 
pulsion mécanique des dents (63) d'une roue d'échappement 
(60), de façon à entretenir des oscillations isochrones dudit oscil- 
lateur vibrant, et à faire avancer ladite roue d'échappement (60) 
d'une dent à chaque alternance desdites oscillations, un barillet 
entraînant ladite roue d'échappement au travers d'un rouage. Le 
couple appliqué sur ladite ancre par ladite impulsion est sensi- 
blement constant quelle que soit la tension dudit barillet. La roue 
d'échappement (60) est couplée élastiquement au barillet ou à 
la source d'énergie, par exemple par un ressort spiral (65) qui 
est interposé entre la roue d'échappement (60) et le pignon fai- 
sant partie du rouage est coaxial à la roue d'échappement (60). 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La presente invention concerne un chronographe et un mouvement horloger munis dun echappement, et notam- 
ment un organe réglant mécanique avec un échappement capable dentretenir et compter des oscillations isochrones d'un 
oscillateur vibrant. 


[0002] Dans un mode de réalisation, la présente invention se rapporte á des chronographes mécaniques a tres haute 
fréquence permettant la mesure de périodes de temps avec une résolution meilleure que le 1/1000eme de seconde, et 
ayant un oscillateur vibrant avec une fréquence égale ou supérieure à quelques dizaines de Hz, par exemple une fréquence 
égale ou supérieure а 1 kHz. Cependant, l'organe réglant de l'invention peut fonctionner également à des fréquences plus 
basses, à partir de quelques dizaine de Hz. 


Etat de la technique 


[0003] La mesure précise du temps sur une période donnée revient à additionner les N premières fractions entières de 
temps comptées sur la période. ІІ convient de faire un distinguo entre mesurer et compter le temps: pour compter un 
intervalle de temps, par exemple une seconde, il faut savoir le partager en fractions égales, par exemple en dixièmes ou 
en centièmes. Ainsi, il n’est pas possible de compter moins qu’une unité de mesure sans la découper plus finement. Pour 
mesurer directement, il faut relever la position d’une aiguille dont le déplacement est le résultat d’un comptage. 


[0004] ІІ existe certes des chronographes permettant d’interpoler les fractions entières de temps comptées, afin 
d'améliorer la résolution affichée. Par exemple, il existe des chronographes munis d'un oscillateur à 5 Hz qui affichent par 
interpolation des durées inférieures au dixième de seconde; 

on pourrait aussi sans autre imaginer des chronographes munis d'un oscillateur à 50 Hz, par exemple, et capables d'afficher 
des durées avec une résolution du millième de seconde. L'interpolation peut par exemple être effectuée en déterminant la 
position angulaire d'une aiguille, d'un rouage, du balancier, ou de l'axe du balancier, par exemple au moyen d'une came 
tournant à chaque alternance avec le balancier et dont la position angulaire détermine la fraction d'alternance dans laquelle 
on se trouve à chaque instant. Une telle interpolation n'est en aucun cas capable de compter ou d'afficher l'intervalle précis. 


[0005] La mesure mécanique précise de périodes de temps requiert donc un oscillateur ayant une fréquence propre 
correspondante à la résolution que l'on souhaite obtenir, ainsi qu'un échappement capable d'entretenir ces oscillations 
sans en perturber l'isochronisme, et de le compter. En augmentant la fréquence d'oscillation, on améliore la résolution 
temporelle, ce qui permet de distinguer des intervalles de durée trés proches. Une résolution temporelle améliorée est 
surtout utile pour des chronographes, pour lesquels une résolution temporelle de l'ordre du centieme de seconde est 
parfois souhaitée. Une fréquence d'oscillation élevée engendre cependant une consommation énergétique notamment au 
niveau de l'échappement, ce qui réduit la réserve de marche de la montre. 


[0006] D'autre part, l'énergie incidente qui alimente le régulateur dans une montre mécanique traditionnelle se fait au 
moyen d'un système discontinu, la roue d'ancre et l'ancre. Traditionnellement, un échappement s'arréte puis accélère à 
chaque alternance pour communiquer l'énergie au régulateur. Il faut donc à chaque fois «relancer» la roue d'échappement, 
ainsi que tout le train de rouage qui lui aussi s'arréte puis redémarre à chaque alternance. L'inertie globale de ce systéme 
induit une limite dans l'accélération que peut recevoir la roue d'ancre et donc de l'énergie transmise. Un systéme classique 
à balancier-spiral, associé a une chaine de transmission mécanique donnée, posséde donc une limite en fréquence et 
corolairement une limite en durée de fonctionnement. 


[0007] Pour cette raison, la fréquence d'oscillation choisie est habituellement un compromis entre les exigences de réso- 
lution du chronographe et la volonté de maintenir une réserve de marche élevée pour l'affichage du temps courant. 


[0008] Les organes réglants les plus répandus comportent un oscillateur de type balancier-spiral, et par un échappement 
à ancre. Ces dispositifs, largement décrits dans la littérature technique, ont le plus souvent des fréquences d'oscillation 
de 4 ou 5 Hz, soit 28 800 ou 36 800 alternances/heure. 


[0009] On connait des chronographes mécaniques à plus haute fréquence, par exemple puisant à 360 000 alternances/ 
heure, et capables de mesurer le 100%" de seconde. La demande de brevet US20 110 164 477 décrit une montre bracelet 
avec un premier organe réglant à basse fréquence pour le comptage du temps, et un second organe réglant à 360 000 al- 
ternances par heure pour le chronographe au 1/100%" de seconde. Le calibre 360 de la déposante, puis la montre Carrera 
Mikrograph présentés par la déposante exploitent cette construction. Le «Mikrotimer 1000» développé par la déposante, 
parvient à mesurer mécaniquement le 1000*"* de seconde grâce à un oscillateur comprenant un spiral à trés haute rigidité 
et un organe réglant sans balancier, à faible moment d'inertie, donnant lieu à 3 600 000 alternances par heure. 


[0010] On ne connait pas, cependant, des oscillateurs et échappements mécaniques plus rapides, permettant une ré- 
solution encore supérieure. Il y a donc un besoin de mesurer des durées chronométrées avec une résolution égale ou 
supérieure aux résolutions connues. 


[0011] ll a été constaté dans le cadre de l'invention que le régulateur à spiral classique n'est plus adapté pour constituer 
des étalons utiles à la mesure du temps précis ou dés que l'on dépasse des fréquences de l'ordre de 500 à 800 Hz, car il 
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perd en précision et est trop énergivore. Par ailleurs son inertie globale et son comportement dynamique ne conviennent 
pas à une oscillation à haute fréquence. 


[0012] Une des difficultés rencontrées dans la réalisation d'organes réglant de plus en plus rapide est liée à l'augmentation 
de l'énergie requise pour leur fonctionnement. Dans les échappements de type conventionnel, en effet, la roue 
d'échappement ainsi que tout le rouage qui l'entraine sont soumis à une alternance de phases dacceleration et de phases 
de repos, ce qui occasionne une forte déperdition d'énergie, ce qui réduit énormément la réserve de marche de la montre. 
Il y a donc un besoin d'un organe réglant pour montres capable d'entretenir des oscillations isochrones plus rapides que 
les dispositifs connus, avec une meilleure efficacité énergétique. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est de proposer un échappement permettant d'entretenir et compter des oscillations 
à trés haute fréquence ainsi qu'un mécanisme d'horlogerie exploitant un tel échappement. Selon l'invention, ces buts sont 
atteints notamment au moyen de l'objet des revendications annexées. 


Brève description des figures 


[0014] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre un mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon un aspect de l'invention. 
La fig. 2 montre l'organe réglant de l'invention dans le mouvement de la fig. 1, et 
La fig. 3 représente le même organe réglant en vue explosée 


Les fig. 4a-4e | montrent des phases de l'action de l'échappement de l'organe réglant de l'invention. 


La fig. 5 illustre schématiquement une chaine de transmission comprenant un barillet, un rouage multiplicateur, 
et un organe réglant selon un aspect de l'invention. 


La fig. 6 montre la position du point de début de l'impulsion sur la surface d'impulsion de l'ancre de l'organe ré- 
glant de l'invention. 


La fig. 7 montre la distance angulaire 6 parcourue par la roue d'échappement en fonction du temps 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0015] Un mode de réalisation de l'organe réglant de l'invention est illustré, de facon simplifiée, sur les fig. 1 et 2. Dans 
cet exemple, le mouvement comporte une chaine duale avec un premier organe réglant, un premier rouage et un premier 
barillet (non représentés) destinés à la mesure de l'heure courante, et un deuxiéme organe réglant, un deuxiéme rouage et 
un deuxiéme barillet 32 destinés à la chronographie. La fréquence d'oscillation du deuxiéme organe réglant est supérieure 
à la fréquence d'oscillation du premier organe réglant, afin de garantir une réserve de marche nécessaire et suffisante 
pour la chaine consacrée à l'affichage de l'heure, et une résolution trés fine pour la mesure de durées par le chronographe. 


[0016] L'organe réglant du chronographe comporte une roue d'échappement 60 avec un nombre prédéterminé de dents 
saillantes ayant une géométrie précise 63, de préférence plus de 25 dents, par exemple 40 dents. Le nombre de dents 
élevé réduit le pas entre les dents et permet ainsi de réduire la distance angulaire parcourue par la roue d'échappement 60 
à chaque alternance, de diminuer ainsi la quantité d'énergie nécessaire à chaque alternance, et d'augmenter la fréquence 
d'oscillation. 


[0017] Cette géométrie et ce nombre de dents permettent d'accélérer rapidement la roue d'ancre et donc de communiquer 
le plus fréquemment possible de l'énergie à l'organe réglant. Au lieu d'arréter complétement la roue d'ancre. à chaque 
cycle, cette géométrie permet de la ralentir en fin d'impulsion. Le cycle requiére un angle d'impulsion trés court et à ce titre 
autorise un grand nombre de dents. La durée d'un cycle est trés faible et c'est pendant cette durée que l'on doit accélérer 
la roue pour créer une énergie cinétique suffisante. Cet échappement se caractérise donc par des accélérations trés 
grandes. L'oscillateur à poutre ainsi réalisé consomme sensiblement moins d'énergie qu'un oscillateur à spiral classique, 
typiquement au moins deux fois moins qu'un oscillateur classique. 


[0018] L'ancre 80 du chronographe comprend une fourchette, comprenant deux bras destinés à s'engager avec les dents 
de la roue d'échappement 60, solidaire d'une poutre flexible, dite aussi baguette, 90. La longueur de la poutre flexible 
90, ainsi que sa section et le matériau choisi, lui donne une flexibilité volontaire; avantageusement, la poutre est donc 
plus longue que dans une ancre d'échappement à ancre suisse classique. L'ancre constitue donc elle-méme un élément 
oscillant. Les oscillations volontaires de la poutre flexible (ou baguette) déterminent la fréquence de résonance du systéme 
d'oscillateur couplé constitué de l'ancre et de la lame vibrante 100. 
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[0019] L'ancre pivote et se déforme volontairement à chaque alternance autour de l’axe 91, qui peut être muni d'un palier 
d’un roulement à bille ou empierré. 


[0020] L’ancre est préférablement dépourvue de palettes, au vu de la vitesse de rotation de la roue d'échappement et de 
la quantité d'énergie transmise à chaque impulsion; la réalisation de palettes еп saphir ou en céramique serait complexe et 
alourdirait considérablement l'ancre. À la place, la fourchette comporte des crans (ou saillies) 83a-83b peu proéminents, 
à la géométrie précise, permettant à l'ancre de se dégager des dents de la roue d'échappement avec une rotation de trés 
faible amplitude. Dans une variante, toutefois, les surfaces de repos 83a-83b pourraient être réalisées par des palettes en 
pierre ou en céramique. Selon une caractéristique de l'invention, l'échappement comporte ainsi une ancre 80 qui oscille 
autour du point d'articulation 93 avec un angle d'oscillation trés faible, de l'ordre de 4-5? par exemple. Le cycle ainsi généré 
est différent du cycle d'un échappement à ancre suisse conventionnel. 


[0021] L'ancre 80 ne comporte dans cet exemple ni dard, ni cheville. L'articulation 93 à l'extrémité de l'ancre 80 relie 
l'ancre de maniére articulée à un bras 95. L'autre extrémité du bras 95 est liée à l'extrémité libre d'une lame vibrante 100. 
Dans cet exemple non limitatif, le bras 95 est monté de maniére presque perpendiculaire à la lame vibrante 100, en sorte 
que les vibrations transversales de la lame vibrante 100 sont transmises au bras 95 et à la poutre flexible 90 de l'ancre. 
L'axe de rotation 91 de l'ancre étant fixe, le bras 95 et la poutre flexible 90 se plient ou se déplient autour de l'articulation 
93 à chaque alternance. 


[0022] Des montages non perpendiculaires peuvent aussi étre envisagés. Par ailleurs, il est aussi possible de réaliser 
des systémes dans lesquels la lame vibrante 100, le bras 95 et/ou l'ancre s'étendent dans des plans différents les uns 
des autres. 


[0023] La premiére extrémité 103 de la lame vibrante est fixe par rapport à la platine. Dans cet exemple, la premiére 
extrémité fixe de la lame vibrante 100 est vissée sur la platine au moyen de la vis 101, d'autres moyens de fixation pouvant 
étre prévus. Un dispositif 102 permet d'accorder l'ensemble en générant une précontrainte: dans la forme d'exécution 
illustrée, ce dispositif comporte excentrique 102 également vissé sur la platine et qui peut étre tourné pour appliquer une 
force de précontrainte sur la lame vibrante 100; en tournant cet excentrique, on modifie la force de contrainte appliquée 
sur la lame vibrante, et on modifie la fréquence de résonance de la lame vibrante et/ou son couplage avec le bras 95. 


[0024] Les vibrations de l'extrémité libre de la lame vibrante 100 sont transmises à l'ancre 90 au travers du bras 95. Dans 
une forme d'exécution, la liaison entre la lame vibrante 100 et le bras 95 constitue un pivot simple et une glissiére simple, 
permettant une rotation possible et un glissement entre les deux éléments; la lame vibrante 100 rentre dans le bras. Toute 
liaison permettant le mouvement relatif désiré entre la lame vibrante et le bras ou coupleur peut étre utilisée, de maniére 
à éviter un arc-boutement du bras 95 ou de la lame vibrante 100 en raison de contraintes exercées sur cette liaison. 


[0025] La poutre 90 de l'ancre joue ainsi le róle d'excitateur, le bras 95 constitue une poutre de liaison, ou connecteur, 
pour transmettre cette excitation à la lame 100 (ou oscillateur) et la faire vibrer ou osciller autour de son point de repos. 
D'autres types d'excitateurs, y compris un excitateur magnétique exercant un champ magnétique variable dans le temps, 
peuvent étre employés pour faire vibrer la lame vibrante 100. 


[0026] La roue d'échappement 60 est entrainée par une source d'énergie mécanique, par exemple un ou plusieurs barillets 
32 représentés schématiquement sur la fig. 6, par l'intermédiaire d'un rouage multiplicateur 35. Les surfaces 81a et 81b de 
l'ancre 80 reçoivent de façon alternée une impulsion mécanique des dents 63 de la roue d'échappement 60, déterminant 
ainsi des oscillations isochrones de la lame vibrante 100 connectée à l'ancre 80. La roue d'échappement 60 avance d'une 
dent à chaque alternance desdites oscillations. 


[0027] La puissance mécanique disponible à la roue d'échappement 60 n'est pas constante mais, de facon connue, 
décroit avec la marche de la montre. A partir d'une valeur maximale, correspondant au barillet complétement remonté, la 
puissance se réduit progressivement au cours de la détente du barillet. Par conséquent, la quantité d'énergie transmise 
à l'ancre 80 à chaque impulsion donnée par la roue d'ancre décroit avec la charge du barillet. 


[0028] Afin de maintenir une amplitude constante des oscillations de la lame vibrante 100, et donc un fonctionnement 
isochrone, le mouvement comporte des moyens pour garantir que le moment transmis à l'ancre à chaque impulsion soit 
sensiblement constant, quel que soit la charge du barillet, au moins pendant une plage de fonctionnement du barillet 
suffisante pour mesurer les durées pour lesquelles le chronographe est concu. 


[0029] Dans un premier mode de réalisation, le barillet est modifié de maniére à délivrer un couple constant. Par exemple, 
le barillet peut comporter des moyens pour limiter la plage d'utilisation dans une zone dans laquelle le couple fourni est 
sensiblement constant, en réduisant artificiellement la durée de marche du chronographe. Un barillet pouvant théorique- 
ment effectuer 7 à 10 tours afin d'assurer une réserve de marche importante pourra ainsi étre limité et empéché de se 
détendre au-delà d'un tour, ou moins d'un tour, afin de garantir que dans cette plage autorisée le couple fourni soit aussi 
constant que possible. 


[0030] Dans un deuxiéme mode de réalisation, qui peut aussi étre combiné avec le premier mode de réalisation ci-dessus, 
le barillet peut étre associé à une fusée ou à un autre élément équivalent pour régulariser le couple transmis au rouage 35. 


[0031] Dans un troisiéme mode de réalisation, la roue d'échappement 60 et/ou la fourchette de l'ancre 80 sont modifiés 
dans leur géométrie de maniére à transmettre à l'ancre un moment d'impulsion qui soit sensiblement indépendant du 
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couple moteur transmis à la roue dechappement par le rouage 35. La géométrie de la dent réceptrice de l’ancre est 
calculée de telle sorte qu'une variation de couple a la roue d'ancre entraínera une variation de vitesse et donc une zone 
de contact linéaire comprise entre un point de contact à vitesse maxi et un point de contact à vitesse mini. Quel que soit le 
point de contact, le moment sera constant par variation géométrique du bras de levier. Ce troisième mode de réalisation 
peut étre combiné au premier et/ou au deuxiéme mode de réalisation ci-dessus. 


[0032] Les fig. 4a-4e montrent des phases de l’action de l'échappement de l'organe reglant selon ce troisième mode de 
réalisation de l'invention. La fig. 4a correspond à la fin de la chute, et au début de l'impulsion sur la surface de sortie 816 
de Рапсге 80. La rotation de la roue d'échappement 60 se poursuit jusqu'à que la pointe de la dent 63 en contact avec 
l'ancre ne bute contre le cran de repos 83b, comme il est montré sur la fig. 4b. Dans cette position de repos sur la sortie, 
la rotation de la roue d'échappement 60 est interrompue par le cran 83b sur la fourchette de l'ancre 80. 


[0033] L'oscillation de l'ancre 80 sous l'effet des vibrations de la lame vibrante 100 conduit au dégagement de la dent 63 
et à la libération de la roue d'échappement 60. Il s'en suit une phase de chute, jusqu'à l'instant, visible sur la fig. 4c, oü 
une autre dent 63 de la roue 60 entre en contact avec l'autre surface d'impulsion 81a du bras d'entrée de l'ancre 80. 


[0034] La rotation de la roue 60 se poursuit pendant la phase d'impulsion sur la surface d'impulsion d'entrée 81a, jusqu'à 
que la dent 63 ne parvienne au cran de repos 83a, comme représenté sur la fig. 4d. Cette phase de repos dure jusqu'à 
l'instant du dégagement, visible sur la fig. 4e, qui donne lieu à une nouvelle phase de chute et au début d'un autre cycle. 


[0035] Ainsi, dans l'échappement selon l'invention, les phases d'impulsion précédent des phases de repos, tandis que 
dans la plupart des échappements utilisés dans des montres bracelet, les phases de repos sont suivies de phases 
d'impulsion, et les phases d'impulsion précédent les chutes. 


[0036] Selon un mode de réalisation préféré de l'invention, le point de premier contact entre une dent 26 et une surface 
d'impulsion 81a-b de l'ancre 80 n'est pas fixe, mais varie en fonction de la vitesse de rotation de la roue d'échappement 
60, et donc de la puissance transmise par le rouage. Cet aspect est illustré sur la fig. 6. Lorsque le barillet 32 est complé- 
tement armé, le contact entre la dent 63 et la surface d'impulsion se produit au point 86a. Avec une puissance réduite, 
l'accélération de la roue d'échappement 60 est limitée, le temps de chute augmente, et le contact a lieu au point 81b, plus 
bas. Le déplacement de ce point de contact a pour effet de modifier à la fois le moment d'impulsion transmis à l'ancre 80, 
et/ou la durée pendant laquelle un moment est transmis. Avantageusement, le moment d'impulsion transmis à l'ancre est 
ainsi sensiblement indépendant de la vitesse de rotation de la roue d'échappement. Une roue d'échappement qui tourne 
rapidement exerce lors de l'impulsion une force importante sur l'ancre 80, mais en un point 86a proche du centre de rota- 
tion de l'ancre. Une roue d'échappement entraînée par un barillet moins tendu atteint l'ancre avec moins d'énergie, mais 
exerce la force d'impulsion en un point plus éloigné du centre de rotation de l'ancre. Il en résulte un moment d'impulsion 
transmis à l'ancre sensiblement constant. 


[0037] La forme des surfaces d'impulsion 81a et 81b est optimisée pour garantir ce moment d'impulsion constant. Dans 
un mode de réalisation, ces surfaces d'impulsion sont courbes, par exemple en cycloide, de préférence et par exemple, 
en brachistochrone. Dans un autre mode de réalisation moins optimal mais plus simple à réaliser, les surfaces d'impulsion 
sont constituées par des segments de droites. 


[0038] Selon un aspect important de l'invention, si la puissance disponible à l'échappement est insuffisante, par exemple 
lorsque le barillet est insuffisamment armé, le dégagement de la dent 63 peut avoir lieu avant que celle-ci ne parvienne 
au cran de repos. En ce cas, la phase d'impulsion est suivie d'une phase de chute sans arrét de la roue d'échappement 
60. Lors de l'alternance suivante, la roue d'échappement ne démarre pas d'une condition de repos, mais posséde déjà 
une vitesse de rotation non nulle, et pourra parvenir à toucher le cran de repos (de l'autre bras de l'ancre) en dépit de la 
puissance disponible réduite, ou du moins à s'en approcher davantage. ll est aussi possible que la roue d'échappement 
trés ralentie ne bute contre le cran de repos qu'aprés un nombre supérieur d'alternances, par exemple aprés trois, quatre 
ou d'avantage d'alternances. Cette caractéristique, obtenue notamment gráce aux crans 83a-83b peu proéminents et à 
la géomètre des dents 63, évite d'arréter complètement une roue d'échappement qui possède trop peu d'énergie, et lui 
permet de poursuivre son accélération pendant plusieurs alternances successives. 


[0039] L'organe réglant de l'invention comporte donc, en plus du régime de fonctionnement normal, avec une phase de 
repos pour chaque alternance, un régime de fonctionnement à puissance réduite, dans lequel on a une phase de repos 
chaque deux, trois ou N alternances. Dans le régime à puissance réduite, la marche de l'organe réglant reste réguliére. 


[0040] La fig. 7 montre la distance angulaire 8 parcourue par la roue d'échappement 60 en fonction du temps. La droite 
200 montre la marche «idéale»; la roue d'échappement tourne à une vitesse constante. La courbe 201 montre une courbe 
correspondant à un échappement classique, et à l'échappement de l'invention dans son régime de fonctionnement nor- 
mal, dans lequel la roue d'échappement est arrétée à chaque alternance par l'ancre, puis accélére à nouveau jusqu'au 
prochain point de repos lors de l'alternance suivante. La courbe 202 montre la distance angulaire parcourue par la roue 
d'échappement de l'invention dans un régime de fonctionnement à puissance réduite; lors de certains cycles, l'ancre libére 
la roue d'échappement avant de l'arréter, ce qui permet à la roue de poursuivre son accélération pendant une ou plusieurs 
alternances successives. 


[0041] On a constaté que l'excitation des oscillations de la lame vibrante 100 est meilleure lorsque la poutre 90 de l'ancre 
est elle-méme flexible, et présente une masse concentrée à son extrémité. La flexibilité de la poutre 90 est avantageuse 
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en ce qu'elle permet de transmettre l'énergie vibratoire à la lame 100 sans arrêter l'oscillation. Dans l'exemple représenté 
sur la fig. 1 la masse est constituée par l'articulation à charniére 93 elle-méme. La liaison entre la poutre flexible 90 de 
l'ancre et la lame vibrante 100 est assurée par un bras (ou connecteur) 95. Cet arrangement constitue donc un systéme 
d'oscillateurs couplés entre la lame vibrante 100 et la poutre flexible 90 de l'ancre. ІІ est aussi possible de prévoir un bras 
95 (ou connecteur) pourvu d'une certaine flexibilité pour lui permettre d'osciller. Dans ce cas, l'arrangement constitue donc 
un systéme avec trois oscillateurs 100, 95, 90 couplés. La petite masse peut aussi constituer un dispositif d'accordage 
supplémentaire. Ce dispositif peut par exemple étre pelable ou automatiquement ablaté au moyen d'un laser (accordage 
automatique...). 


[0042] On comprend bien que l'inertie de l'ancre 80 et du bras 95, et le couplage entre les vibrations de la lame 100 et 
celles de la poutre flexible 90 modifient la dynamique du systéme composé. Les fréquences propres d'oscillation ne sont 
en général pas calculables avec des méthodes analytiques, mais peuvent étre obtenue par des procédés de simulation 
numérique connus et dépendent aussi de la précontrainte appliquée à la lame 100. On peut obtenir des fréquences 
d'oscillation de 1 kHz ou supérieures. 


[0043] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre, le bras 95 et la lame 100 sont réalisés en une seule 
piéce. Dans cette variante, le systéme peut étre complétement flexible et dépourvu d'articulations. 


[0044] L'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisés par des procédés 
de micro-usinage, par exemple à partir d'une plaque de silicium par un procédé de gravure ionique réactive (DRIE) ou par 
tout autre procédé idoine. Le silicium peut étre recouvert d'une couche d'oxyde de silicium afin de compenser l'influence 
de la température. 


[0045] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisée 
en métal, préférablement un métal dont les qualités élastique et dimensionnelles ne dépendent pas de la température, 
tel que l'elinvar. 


[0046] La présente invention concerne aussi un procédé d'ajustage de la fréquence d'oscillation d'un organe réglant tel 
que décrit plus haut. Plusieurs procédés d'ajustage peuvent étre mis en oeuvre indépendamment les uns des autres, ou 
combinés entre eux. 


[0047] Comme mentionné plus haut, en tournant l'excentrique 102 prés de l'extrémité fixe 103 de la lame vibrante 100, 
on modifie la force de contrainte appliquée sur cette lame ce qui permet de modifier la fréquence du systéme. 


[0048] La fréquence d'oscillation peut aussi étre ajustée en variant la longueur de la portion vibrante de la lame flexible 
100, par exemple en variant la profondeur d'encastrement de la lame flexible. Une vis micrométrique peut étre prévue 
à cet effet. 


[0049] La fréquence d'oscillation peut aussi étre modifiée en modifiant la masse de la lame oscillante, ou de préférence 
une masse le long de ou à l'extrémité de l'ancre, par exemple la masse 93 formant l'articulation avec le bras 95. La variation 
de masse peut par exemple étre obtenue par microusinage laser de la masse 93 pour corriger la fréquence de résonance 
de l'organe oscillant. 


[0050] Des éléments externes, par exemple des masses amovibles ou déplacables, peuvent étre ajoutés à ou déplacés 
le long de la masse vibrante 100, au bras 95 et/ou à l'ancre 80 pour modifier la fréquence. Des aimants externes peuvent 
aussi étre déplacés pour exercer une influence maitrisée sur la lame vibrante 100. 


[0051] Selon un autre aspect de l'invention, la roue d'échappement 60 est couplée élastiquement au barillet ou à la 
source d'énergie 32. Dans l'exemple de réalisation illustré sur la fig. 1, un ressort spiral 65 est interposé entre la roue 
d'échappement 60 et le pignon 37 faisant partie du rouage et coaxial à la roue d'échappement. Ce ressort spiral emmaga- 
sine l'énergie transmise par le barillet au travers du rouage méme lorsque la roue d'échappement est bloquée par l'ancre 
et qu'elle ne peut pas tourner; dés que la roue d'échappement est libérée suite à une oscillation de l'ancre, l'énergie 
emmagasinée par le spiral 65 est quasi instantanément libérée et transmise à la roue d'échappement 60 qui accélére ainsi 
immédiatement. En outre, cette accélération n'est pas freinée par l'inertie du rouage. Ce dispositif permet de s'affranchir 
de l'inertie du train de rouage, obstacle majeur aux grandes accélérations de la roue d'échappement. L'accélération de 
la roue 60 est limitée essentiellement par sa propre inertie. 


[0052] La roue d'échappement 60 sera préférablement réalisée de façon à réduire son moment d'inertie. Elle est préfé- 
rablement fabriquée en acier ou en un matériau léger, par exemple en Silicium, en un alliage Ni-P, ou en Titane, ou en 
un alliage contenant du Titane. 


[0053] Le spiral 65 se tend donc pendant chaque phase de repos de l'ancre 80, puis se détend brusquement lors de la 
libération. Il oscille donc à chaque alternance, comme un spiral dans un organe réglant classique. Toutefois, au contraire 
d'un organe réglant classique, ce spiral ne détermine pas directement les cycles de l'échappement qui sont ici déterminés 
par la lame vibrante. Ce ressort est calculé spécifiquement en fonction de la puissance mécanique disponible à la roue 
d'ancre, des inerties en présence et des vitesses requises sur la roue d'ancre. 


[0054] Le spiral 65 permet en outre d'amortir les chocs liés à l'alternance entre phases d'impulsion et phases de repos. 
De cette facon, méme si la rotation de la roue d'échappement est saccadée, le rouage 35 et le barillet 32 tournent avec 
une vitesse à peu prés constante, et le rendement énergétique est amélioré. 
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[0055] Un couplage élastique entre la roue dechappement et le rouage peut aussi etre obtenu au moyen d'un élément 
élastique autre qu'un ressort spiral, par exemple un autre type de ressort. Par ailleurs, un couplage élastique pourrait 
aussi être prévu à un autre endroit dans le rouage entre le barillet et la roue d'échappement, par exemple en amont du 
pignon 37 sur l'axe d'échappement. 


[0056] L'organe de réglage illustré oscille à une fréquence élevée (de préférence supérieure à 50 Hz, typiquement supé- 
rieure à 500 Hz, par exemple 1000 Hz) nécessite une puissance en conséquence qui entraine, comme surtout chrono- 
graphe, une réserve de marche limitée. Puisque l'objectif premier est de réaliser un instrument précis on aura souci de 
garantir une réserve de marche adaptée à la durée de l'intervalle de temps pendant lequel on est capable de garantir 
chronométriquement la décimale visée. Cet organe réglant est donc avant tout destiné à réguler un chronographe em- 
ployé pendant des durées limitées, par exemple des durées inférieures à quelques heures, typiquement des durées de 
quelques minutes ou correspondant par exemple à la durée typique d'une épreuve sportive. Des tests et des simulations 
ont démontré que l'usage d'une lame vibrante à 1000 Hz associée à l'échappement de l'invention permet d'atteindre ou 
dépasser la réserve de marche d'un chronographe à 500Hz basé sur un spiral, ce qui démontre qu'à énergie disponible 
constante, le rendement, en terme d'énergie dépensée par alternance, est au moins deux fois supérieur. L'organe réglant 
haute fréquence est ainsi arrété la plupart du temps, sauf lorsque le chronographe est employé. Afin d'assurer un dé- 
marrage instantané de l'organe réglant, un lanceur non illustré est avantageusement prévu pour mettre la lame vibrante 
en vibration lorsque l'utilisateur appuie sur la touche START du chronographe. Dans un mode de réalisation, ce lanceur 
agit en appliquant une impulsion directement sur la lame vibrante. Dans un autre mode de réalisation, le lanceur agit en 
appliquant une bréve impulsion sur la masse 93 à l'articulation entre le bras 95 et l'ancre 80, de maniére à contraindre 
cette articulation et à exercer ainsi une traction ou une poussée sur l'extrémité libre de la lame vibrante qui se met ainsi à 
osciller. Le méme lanceur peut étre employé lorsque l'utilisateur appuie sur la touche STOP pour bloquer l'organe réglant, 
par exemple en appuyant sur l'articulation 93 en empéchant ainsi l'ancre 80 d'osciller. 


[0057] Le mouvement comporte avantageusement des ouvertures permettant de voir la lame vibrante 100, le bras 95 
et/ou l'ancre 90. Avantageusement, le mouvement permet aussi de voir le spiral 65. Le mouvement peut étre intégré 
dans une montre qui permet de voir au travers du cadran un ou plusieurs des éléments 90, 95, 100 et/ou 65. Une telle 
ouverture à travers le mouvement et le cadran permet aussi d'entendre le bruit trés caractéristique des oscillations de 
l'organe réglant, par exemple le bruit créé par des oscillations entre 500 et 2000 Hz. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0058] 
32 barillet 
35 rouage 
37 Pignon sur l'axe de la roue d'échappement 
60 roue d'échappement 
63 dent de la roue d'échappement 
65 couplage élastique, spiral 
80 ancre 


81a, b surfaces d'impulsion 
83a, b crans de repos 


86a, b point de début de l'impulsion 


90 poutre (baguette) de l'ancre flexible 
91 axe de l'ancre 

93 articulation d'ancre 

95 bras 

100 lame vibrante 

101 point de fixation de la lame vibrante 
102 excentrique 
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103 extrémité fixe de la lame vibrante 


Revendications 


1. 


15. 


16. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un diapason ou une lame 
vibrante (100) connecté mécaniquement á une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81 b) recevant de 
façon alternée une impulsion mécanique des dents (63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir des 
oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avancer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à chaque 
alternance desdites oscillations, un barillet (32) entraînant ladite roue d'échappement au travers d'un rouage (35), 
caractérisé en ce que ladite roue d'échappement (60) est couplée élastiquement à ladite source d'énergie (32). 


Chronographe ou mouvement d’horlogerie selon la revendication 1, dans lequel la roue d'échappement (60) est reliée 
par un ressort spiral (65) à un pignon d'échappement (37) sur l'axe de la roue d'échappement (60). 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication 2, dans lequel la roue d'échappement (60), le ressort 
spiral (65) et le pignon d'échappement (37) sont coaxiaux. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication 1, dans lequel ledit rouage comporte un couplage 
élastique en amont du pignon d'échappement (37). 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel le point de premier 
contact entre les dents (63) et les surfaces d'impulsion (81a, 81b) se déplace le long de la surface d'impulsion en 
fonction de la tension du barillet (32). 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit os- 
cillateur vibrant (100) comprend une lame élastique encastrée à une extrémité. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication précédente, ladite lame élastique étant excitée par 
une poutre flexible (90) solidaire de ladite ancre au travers d'un connecteur mécanique (95). 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication précédente, dans lequel ladite poutre flexible (90) 
comporte une masse concentrée à son extrémité. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication précédente, dans lequel lesdits moyens de liaison 
(95) comportent un bras (95) connecté à la poutre flexible (90) par une articulation. 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications 7 à 9, dans lequel ladite ancre (80), ladite 


poutre flexible (90), ledit connecteur mécanique (95) et ladite lame élastique (100) sont réalisés en une seule piéce. 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications 7 à 10, dans lequel ladite ancre (80), ladite 


poutre flexible (90) et ledit connecteur mécanique (95) sont réalisés à partir d'une seule plaque en silicium. 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications de 7 à 11, dans lequel ladite lame élastique 


(100) est réalisée en elinvar. 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces 


d'impulsion (81a, 81b) sont courbes. 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces 


d'impulsion (81a, 81b) sont droites. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue 
d'échappement comporte plus de 25 dents. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites oscilla- 
tions isochrones ont une fréquence non inférieure à 1 kHz. 
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(54) Organe réglant pour montre ou chronographe. 


(57) L'invention concerne un organe réglant pour un mouvement 
dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un 
diapason ou une lame vibrante (100) connecté mécaniquement 
à une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) re- 
cevant de façon alternée une impulsion mécanique des dents 
(63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir des 
oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avan- 
cer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à chaque al- 
ternance desdites oscillations, un barillet entrainant ladite roue 
d'échappement au travers d'un rouage. 

L'organe réglant peut fonctionner dans un régime de fonc- 
tionnement dans lequel la roue d'échappement a une phase de 
repos chaque deux, trois, ou plus alternances. 

L'invention concerne également un chronographe ou un 
mouvement d'horlogerie comprenant un tel organe. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un echappement pour un mouvement horloger, et notamment un organe réglant 
mécanique avec un échappement capable d’entretenir et compter des oscillations isochrones d'un oscillateur vibrant. 


[0002] Dans un mode de réalisation, la présente invention se rapporte à des chronographes mécaniques à très haute 
fréquence permettant la mesure de périodes de temps avec une résolution meilleure que le 1/1000%" de seconde, et ayant 
un oscillateur vibrant avec une fréquence égale ou supérieure à quelques dizaines de Hz, par exemple une fréquence 
égale ou supérieure а 1 kHz. Cependant, l'organe réglant de l'invention peut fonctionner également à des fréquences plus 
basses, à partir de quelques dizaine de Hz. 


Etat de la technique 


[0003] La mesure précise du temps sur une période donnée revient à additionner les N premières fractions entières de 
temps comptées sur la période. Il convient de faire un distinguo entre mesurer et compter le temps: pour compter un 
intervalle de temps, par exemple une seconde, il faut savoir le partager en fractions égales, par exemple en dixièmes ou 
en centièmes. Ainsi, il n’est pas possible de compter moins qu’une unité de mesure sans la découper plus finement. Pour 
mesurer directement, il faut relever la position d'une aiguille dont le déplacement est le résultat d'un comptage. 


[0004] Il existe certes des chronographes permettant d'interpoler les fractions entières de temps comptees, afin 
d'améliorer la résolution affichée. Par exemple, il existe des chronographes munis d'un oscillateur à 5 Hz qui affichent par 
interpolation des durées inférieures au dixième de seconde; 

on pourrait aussi sans autre imaginer des chronographes munis d'un oscillateur à 50 Hz, par exemple, et capables d'afficher 
des durées avec une résolution du milli&me de seconde. L'interpolation peut par exemple étre effectuée en déterminant la 
position angulaire d'une aiguille, d'un rouage, du balancier, ou de l'axe du balancier, par exemple au moyen d'une came 
tournant à chaque alternance avec le balancier et dont la position angulaire détermine la fraction d'alternance dans laquelle 
on se trouve à chaque instant. Une telle interpolation n'est en aucun cas capable de compter ou d'afficher l'intervalle précis. 


[0005] La mesure mécanique précise de périodes de temps requiert donc un oscillateur ayant une fréquence propre 
correspondante à la résolution que l'on souhaite obtenir, ainsi qu'un échappement capable d'entretenir ces oscillations 
sans en perturber l'isochronisme, et de le compter. En augmentant la fréquence d'oscillation, on améliore la résolution 
temporelle, ce qui permet de distinguer des intervalles de durée trés proches. Une résolution temporelle améliorée est 
surtout utile pour des chronographes, pour lesquels une résolution temporelle de l'ordre du centième de seconde est 
parfois souhaitée. Une fréquence d'oscillation élevée engendre cependant une consommation énergétique notamment au 
niveau de l'échappement, ce qui réduit la réserve de marche de la montre. 


[0006] D'autre part, l'énergie incidente qui alimente le régulateur dans une montre mécanique traditionnelle se fait au 
moyen d'un système discontinu, la roue d'ancre et l'ancre. Traditionnellement, un échappement s'arréte puis accélère à 
chaque alternance pour communiquer l'énergie au régulateur. Il faut donc à chaque fois «relancer» la roue d'échappement, 
ainsi que tout le train de rouage qui lui aussi s'arréte puis redémarre à chaque alternance. L'inertie globale de ce systéme 
induit une limite dans l'accélération que peut recevoir la roue d'ancre et donc de l'énergie transmise. Un systéme classique 
à balancier-spiral, associé à une chaine de transmission mécanique donnée, posséde donc une limite en fréquence et 
corolairement une limite en durée de fonctionnement. 


[0007] Pour cette raison, la fréquence d'oscillation choisie est habituellement un compromis entre les exigences de réso- 
lution du chronographe et la volonté de maintenir une réserve de marche élevée pour l'affichage du temps courant. 


[0008] Les organes réglants les plus répandus comportent un oscillateur de type balancier-spiral, et par un échappement 
à ancre. Ces dispositifs, largement décrits dans la littérature technique, ont le plus souvent des fréquences d'oscillation 
de 4 ou 5 Hz, soit 28 800 ou 36 000 alternances/heure. 


[0009] On connait des chronographes mécaniques à plus haute fréquence, par exemple puisant à 360 000 alternances/ 
heure, et capables de mesurer le 100%" de seconde. La demande de brevet US20 110 164 477 décrit une montre bracelet 
avec un premier organe réglant à basse fréquence pour le comptage du temps, et un second organe réglant à 360 000 al- 
ternances par heure pour le chronographe au 1/100eme de seconde. Le calibre 360 de la déposante, puis la montre Car- 
rera Mikrograph présentés par la déposante exploitent cette construction. Le «Mikrotimer 1000» développé par la dépo- 
sante, parvient à mesurer mécaniquement le 1000émede seconde gráce à un oscillateur comprenant un spiral à trés haute 
rigidité et un organe réglant sans balancier, à faible moment d'inertie, donnant lieu à 3 600 000 alternances par heure. 


[0010] On ne connait pas, cependant, des oscillateurs et échappements mécaniques plus rapides, permettant une ré- 
solution encore supérieure. Il y a donc un besoin de mesurer des durées chronométrées avec une résolution égale ou 
supérieure aux résolutions connues. 


[0011] Па été constaté dans le cadre de l'invention que le régulateur à spiral classique n'est plus adapté pour constituer 
des étalons utiles à la mesure du temps précis ou dés que l'on dépasse des fréquences de l'ordre de 500 à 800 Hz, car il 
perd en précision et est trop énergivore. Par ailleurs son inertie globale et son comportement dynamique ne conviennent 
pas à une oscillation à haute fréquence. 
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[0012] Une des difficultés rencontrées dans la réalisation d'organes réglant de plus en plus rapide est liée à l'augmentation 
de l'énergie requise pour leur fonctionnement. Dans les échappements de type conventionnel, en effet, la roue 
d'échappement ainsi que tout le rouage qui l'entraine sont soumis à une alternance de phases dacceleration et de phases 
de repos, ce qui occasionne une forte déperdition d'énergie, ce qui réduit énormément la réserve de marche de la montre. 
Il y a donc un besoin d'un organe réglant pour montres capable d'entretenir des oscillations isochrones plus rapides que 
les dispositifs connus, avec une meilleure efficacité énergétique. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est de proposer un échappement permettant d'entretenir et compter des oscillations 
à trés haute fréquence ainsi qu'un mécanisme dhorlogerie exploitant un tel échappement. Selon l'invention, ces buts sont 
atteints notamment au moyen de l'objet des revendications annexées. 


Brève description des figures 


[0014] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre un mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon un aspect de l'invention. 
La fig. 2 montre l'organe réglant de l'invention dans le mouvement de la fig. 1, et 
La fig. 3 représente le méme organe réglant en vue explosée 


Les fig. 4a-4e montrent des phases de l'action de l'échappement de l'organe réglant de l'invention. 


La fig. 5 illustre schématiquement une chaine de transmission comprenant un barillet, un rouage multiplicateur, 
et un organe réglant selon un aspect de l'invention. 


La fig. 6 montre la position du point de début de l'impulsion sur la surface d'impulsion de l'ancre de l'organe ré- 
glant de l'invention. 


La fig. 7 montre la distance angulaire 9 parcourue par la roue d'échappement en fonction du temps 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0015] Un mode de réalisation de l'organe réglant de l'invention est illustré, de facon simplifiée, sur les fig. 1 et 2. Dans 
cet exemple, le mouvement comporte une chaine duale avec un premier organe réglant, un premier rouage et un premier 
barillet (non représentés) destinés à la mesure de l'heure courante, et un deuxième organe réglant, un deuxième rouage et 
un deuxième barillet 32 destinés à la chronographie. La fréquence d'oscillation du deuxième organe réglant est supérieure 
à la fréquence d'oscillation du premier organe réglant, afin de garantir une réserve de marche nécessaire et suffisante 
pour la chaine consacrée à l'affichage de l'heure, et une résolution trés fine pour la mesure de durées par le chronographe. 


[0016] L'organe réglant du chronographe comporte une roue d'échappement 60 avec un nombre prédéterminé de dents 
saillantes ayant une géométrie précise 63, de préférence plus de 25 dents, par exemple 40 dents. Le nombre de dents 
élevé réduit le pas entre les dents et permet ainsi de réduire la distance angulaire parcourue par la roue d'échappement 60 
à chaque alternance, de diminuer ainsi la quantité d'énergie nécessaire à chaque alternance, et d'augmenter la fréquence 
d'oscillation. 


[0017] Cette géométrie et ce nombre de dents permettent d'accélérer rapidement la roue d'ancre et donc de communiquer 
le plus fréquemment possible de l'énergie à l'organe réglant. Au lieu d'arréter complétement la roue d'ancre à chaque 
cycle, cette géométrie permet de la ralentir en fin d'impulsion. Le cycle requiére un angle d'impulsion trés court et à ce titre 
autorise un grand nombre de dents. La durée d'un cycle est trés faible et c'est pendant cette durée que l'on doit accélérer 
la roue pour créer une énergie cinétique suffisante. Cet échappement se caractérise donc par des accélérations trés 
grandes. L'oscillateur à poutre ainsi réalisé consomme sensiblement moins d'énergie qu'un oscillateur à spiral classique, 
typiquement au moins deux fois moins qu'un oscillateur classique. 


[0018] L'ancre 80 du chronographe comprend une fourchette, comprenant deux bras destinés à s'engager avec les dents 
de la roue d'échappement 60, solidaire d'une poutre flexible, dite aussi baguette, 90. La longueur de la poutre flexible 
90, ainsi que sa section et le matériau choisi, lui donne une flexibilité volontaire; avantageusement, la poutre est donc 
plus longue que dans une ancre d'échappement à ancre suisse classique. L'ancre constitue donc elle-méme un élément 
oscillant. Les oscillations volontaires de la poutre flexible (ou baguette) déterminent la fréquence de résonance du systéme 
d'oscillateur couplé constitué de l'ancre et de la lame vibrante 100. 


[0019] L'ancre pivote et se déforme volontairement à chaque alternance autour de l'axe 91, qui peut étre muni d'un palier 
d'un roulement à bille ou empierré. 
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[0020] L'ancre est préférablement dépourvue de palettes, au vu de la vitesse de rotation de la roue d'échappement et de 
la quantité d'énergie transmise a chaque impulsion; la réalisation de palettes en saphir ou en céramique serait complexe et 
alourdirait considérablement l'ancre. À la place, la fourchette comporte des crans (ou saillies) 83a-83b peu proéminents, 
à la géométrie précise, permettant à l’ancre de se dégager des dents de la roue d’échappement avec une rotation de très 
faible amplitude. Dans une variante, toutefois, les surfaces de repos 83a-83b pourraient être réalisées par des palettes en 
pierre ou en céramique. Selon une caractéristique de l'invention, l'échappement comporte ainsi une ancre 80 qui oscille 
autour du point d'articulation 93 avec un angle d'oscillation trés faible, de l'ordre de 4-5? par exemple. Le cycle ainsi généré 
est différent du cycle d'un échappement à ancre suisse conventionnel. 


[0021] L'ancre 80 ne comporte dans cet exemple ni dard, ni cheville. L'articulation 93 à l'extrémité de l'ancre 80 relie 
l'ancre de maniére articulée à un bras 95. L'autre extrémité du bras 95 est liée à l'extrémité libre d'une lame vibrante 100. 
Dans cet exemple non limitatif, le bras 95 est monté de maniére presque perpendiculaire à la lame vibrante 100, en sorte 
que les vibrations transversales de la lame vibrante 100 sont transmises au bras 95 et à la poutre flexible 90 de l'ancre. 
L'axe de rotation 91 de l'ancre étant fixe, le bras 95 et la poutre flexible 90 se plient ou se déplient autour de l'articulation 
93 à chaque alternance. 


[0022] Des montages non perpendiculaires peuvent aussi étre envisagés. Par ailleurs, il est aussi possible de réaliser 
des systémes dans lesquels la lame vibrante 100, le bras 95 et/ou l'ancre s'étendent dans des plans différents les uns 
des autres. 


[0023] La première extrémité 103 de la lame vibrante est fixe par rapport à la platine. Dans cet exemple, la première 
extrémité fixe de la lame vibrante 100 est vissée sur la platine au moyen de la vis 101, d'autres moyens de fixation pouvant 
étre prévus. Un dispositif 102 permet d'accorder l'ensemble en générant une précontrainte: dans la forme d'exécution 
illustrée, ce dispositif comporte excentrique 102 également vissé sur la platine et qui peut étre tourné pour appliquer une 
force de précontrainte sur la lame vibrante 100; en tournant cet excentrique, on modifie la force de contrainte appliquée 
sur la lame vibrante, et on modifie la fréquence de résonance de la lame vibrante et/ou son couplage avec le bras 95. 


[0024] Les vibrations de l'extrémité libre de la lame vibrante 100 sont transmises à l'ancre 90 au travers du bras 95. Dans 
une forme d'exécution, la liaison entre la lame vibrante 100 et le bras 95 constitue un pivot simple et une glissiére simple, 
permettant une rotation possible et un glissement entre les deux éléments; la lame vibrante 100 rentre dans le bras. Toute 
liaison permettant le mouvement relatif désiré entre la lame vibrante et le bras ou coupleur peut étre utilisée, de maniére 
à éviter un arc-boutement du bras 95 ou de la lame vibrante 100 en raison de contraintes exercées sur cette liaison. 


[0025] La poutre 90 de l'ancre joue ainsi le róle d'excitateur, le bras 95 constitue une poutre de liaison, ou connecteur, 
pour transmettre cette excitation à la lame 100 (ou oscillateur) et la faire vibrer ou osciller autour de son point de repos. 
D'autres types d'excitateurs, y compris un excitateur magnétique exercant un champ magnétique variable dans le temps, 
peuvent étre employés pour faire vibrer la lame vibrante 100. 


[0026] La roue d'échappement 60 est entrainée par une source d'énergie mécanique, par exemple un ou plusieurs barillets 
32 représentés schématiquement sur la fig. 6, par l'intermédiaire d'un rouage multiplicateur 35. Les surfaces 81a et 81b de 
l'ancre 80 recoivent de facon alternée une impulsion mécanique des dents 63 de la roue d'échappement 60, déterminant 
ainsi des oscillations isochrones de la lame vibrante 100 connectée à l'ancre 80. La roue d'échappement 60 avance d'une 
dent à chaque alternance desdites oscillations. 


[0027] La puissance mécanique disponible à la roue d'échappement 60 n'est pas constante mais, de facon connue, 
décroit avec la marche de la montre. A partir d'une valeur maximale, correspondant au barillet complétement remonté, la 
puissance se réduit progressivement au cours de la détente du barillet. Par conséquent, la quantité d'énergie transmise 
à l'ancre 80 à chaque impulsion donnée par la roue d'ancre décroit avec la charge du barillet. 


[0028] Afin de maintenir une amplitude constante des oscillations de la lame vibrante 100, et donc un fonctionnement 
isochrone, le mouvement comporte des moyens pour garantir que le moment transmis à l'ancre à chaque impulsion soit 
sensiblement constant, quel que soit la charge du barillet, au moins pendant une plage de fonctionnement du barillet 
suffisante pour mesurer les durées pour lesquelles le chronographe est concu. 


[0029] Dans un premier mode de réalisation, le barillet est modifié de maniére à délivrer un couple constant. Par exemple, 
le barillet peut comporter des moyens pour limiter la plage d'utilisation dans une zone dans laquelle le couple fourni est 
sensiblement constant, en réduisant artificiellement la durée de marche du chronographe. Un barillet pouvant théorique- 
ment effectuer 7 à 10 tours afin d'assurer une réserve de marche importante pourra ainsi étre limité et empéché de se 
détendre au-delà d'un tour, ou moins d'un tour, afin de garantir que dans cette plage autorisée le couple fourni soit aussi 
constant que possible. 


[0030] Dans un deuxiéme mode de réalisation, qui peut aussi étre combiné avec le premier mode de réalisation ci-dessus, 
le barillet peut étre associé à une fusée ou à un autre élément équivalent pour régulariser le couple transmis au rouage 35. 


[0031] Dans un troisiéme mode de réalisation, la roue d'échappement 60 et/ou la fourchette de l'ancre 80 sont modifiés 
dans leur géométrie de maniére à transmettre à l'ancre un moment d'impulsion qui soit sensiblement indépendant du 
couple moteur transmis à la roue d'échappement par le rouage 35. La géométrie de la dent réceptrice de l'ancre est 
calculée de telle sorte qu'une variation de couple à la roue d'ancre entrainera une variation de vitesse et donc une zone 
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de contact linéaire comprise entre un point de contact a vitesse maxi et un point de contact a vitesse mini. Quel que soit le 
point de contact, le moment sera constant par variation géométrique du bras de levier. Ce troisieme mode de réalisation 
peut être combiné au premier et/ou au deuxième mode de réalisation ci-dessus. 


[0032] Les fig. 4a-4e montrent des phases de l’action de l'échappement de l'organe reglant selon ce troisième mode de 
réalisation de l'invention. La fig. 4a correspond à la fin de la chute, et au début de l'impulsion sur la surface de sortie 81b 
de l'ancre 80. La rotation de la roue d'échappement 60 se poursuit jusqu'à que la pointe de la dent 63 en contact avec 
l'ancre ne bute contre le cran de repos 83b, comme il est montré sur la fig. 4b. Dans cette position de repos sur la sortie, 
la rotation de la roue d'échappement 60 est interrompue par le cran 83b sur la fourchette de l'ancre 80. 


[0033] L’oscillation de l'ancre 80 sous l'effet des vibrations de la lame vibrante 100 conduit au dégagement de la dent 63 
et à la libération de la roue d'échappement 60. Il s'en suit une phase de chute, jusqu'à l'instant, visible sur la fig. 4c, ou 
une autre dent 63 de la roue 60 entre en contact avec l’autre surface d’impulsion 81a du bras d’entrée de l’ancre 80. 


[0034] La rotation de la roue 60 se poursuit pendant la phase d’impulsion sur la surface d'impulsion d'entrée 81a, jusqu'à 
que la dent 63 ne parvienne au cran de repos 83a, comme représenté sur la fig. 4d. Cette phase de repos dure jusqu’à 
l'instant du dégagement, visible sur la fig. 4e, qui donne lieu à une nouvelle phase de chute et au début d'un autre cycle. 


[0035] Ainsi, dans l'échappement selon l'invention, les phases d'impulsion précèdent des phases de repos, tandis que 
dans la plupart des échappements utilisés dans des montres bracelet, les phases de repos sont suivies de phases 
d'impulsion, et les phases d'impulsion précédent les chutes. 


[0036] Selon un mode de réalisation préféré de l'invention, le point de premier contact entre une dent 26 et une surface 
d'impulsion 81a-b de l'ancre 80 n'est pas fixe, mais varie en fonction de la vitesse de rotation de la roue d'échappement 
60, et donc de la puissance transmise par le rouage. Cet aspect est illustré sur la fig. 6. Lorsque le barillet 32 est complé- 
tement armé, le contact entre la dent 63 et la surface d'impulsion se produit au point 86a. Avec une puissance réduite, 
l'accélération de la roue d'échappement 60 est limitée, le temps de chute augmente, et le contact a lieu au point 81b, plus 
bas. Le déplacement de ce point de contact a pour effet de modifier à la fois le moment d'impulsion transmis à l'ancre 80, 
et/ou la durée pendant laquelle un moment est transmis. Avantageusement, le moment d'impulsion transmis à l'ancre est 
ainsi sensiblement indépendant de la vitesse de rotation de la roue d'échappement. Une roue d'échappement qui tourne 
rapidement exerce lors de l'impulsion une force importante sur l'ancre 80, mais en un point 86a proche du centre de rota- 
tion de l'ancre. Une roue d'échappement entrainée par un barillet moins tendu atteint l'ancre avec moins d'énergie, mais 
exerce la force d'impulsion en un point plus éloigné du centre de rotation de l'ancre. П en résulte un moment d'impulsion 
transmis à l'ancre sensiblement constant. 


[0037] La forme des surfaces d'impulsion 81a et 81b est optimisée pour garantir ce moment d'impulsion constant. Dans 
un mode de réalisation, ces surfaces d'impulsion sont courbes, par exemple en cycloide, de préférence et par exemple, 
en brachistochrone. Dans un autre mode de réalisation moins optimal mais plus simple à réaliser, les surfaces d'impulsion 
sont constituées par des segments de droites. 


[0038] Selon un aspect important de l'invention, si la puissance disponible à l'échappement est insuffisante, par exemple 
lorsque le barillet est insuffisamment armé, le dégagement de la dent 63 peut avoir lieu avant que celle-ci ne parvienne 
au cran de repos. En ce cas, la phase d'impulsion est suivie d'une phase de chute sans arrét de la roue d'échappement 
60. Lors de l'alternance suivante, la roue d'échappement ne démarre pas d'une condition de repos, mais posséde déjà 
une vitesse de rotation non nulle, et pourra parvenir à toucher le cran de repos (de l'autre bras de l'ancre) en dépit de la 
puissance disponible réduite, ou du moins à s'en approcher davantage. Il est aussi possible que la roue d'échappement 
trés ralentie ne bute contre le cran de repos qu'aprés un nombre supérieur d'alternances, par exemple aprés trois, quatre 
ou d'avantage d'alternances. Cette caractéristique, obtenue notamment gráce aux crans 83a-83b peu proéminents et à 
la géomètre des dents 63, évite d'arréter complètement une roue d'échappement qui possède trop peu d'énergie, et lui 
permet de poursuivre son accélération pendant plusieurs alternances successives. 


[0039] L'organe réglant de l'invention comporte donc, en plus du régime de fonctionnement normal, avec une phase de 
repos pour chaque alternance, un régime de fonctionnement à puissance réduite, dans lequel on a une phase de repos 
chaque deux, trois ou N alternances. Dans le régime à puissance réduite, la marche de l'organe réglant reste réguliére. 


[0040] La fig. 7 montre la distance angulaire O parcourue par la roue d'échappement 60 en fonction du temps. La droite 
200 montre la marche «idéale»; la roue d'échappement tourne à une vitesse constante. La courbe 201 montre une courbe 
correspondant à un échappement classique, et à l'échappement de l'invention dans son régime de fonctionnement nor- 
mal, dans lequel la roue d'échappement est arrétée à chaque alternance par l'ancre, puis accélére à nouveau jusqu'au 
prochain point de repos lors de l'alternance suivante. La courbe 202 montre la distance angulaire parcourue par la roue 
d'échappement de l'invention dans un régime de fonctionnement à puissance réduite; lors de certains cycles, l'ancre libére 
la roue d'échappement avant de l'arréter, ce qui permet à la roue de poursuivre son accélération pendant une ou plusieurs 
alternances successives. 


[0041] On a constaté que l'excitation des oscillations de la lame vibrante 100 est meilleure lorsque la poutre 90 de l'ancre 
est elle-méme flexible, et présente une masse concentrée à son extrémité. La flexibilité de la poutre 90 est avantageuse 
en ce qu'elle permet de transmettre l'énergie vibratoire à la lame 100 sans arréter l'oscillation. Dans l'exemple représenté 
sur la fig. 1 la masse est constituée par l'articulation à charniére 93 elle-méme. La liaison entre la poutre flexible 90 de 
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l'ancre et la lame vibrante 100 est assurée par un bras (ou connecteur) 95. Cet arrangement constitue donc un système 
d’oscillateurs couplés entre la lame vibrante 100 et la poutre flexible 90 de l'ancre. ІІ est aussi possible de prévoir un bras 
95 (ou connecteur) pourvu d'une certaine flexibilité pour lui permettre d'osciller. Dans ce cas, l'arrangement constitue donc 
un systéme avec trois oscillateurs 100, 95, 90 couplés. La petite masse peut aussi constituer un dispositif d'accordage 
supplémentaire. Ce dispositif peut par exemple étre pelable ou automatiquement ablaté au moyen d'un laser (accordage 
automatique...). 


[0042] On comprend bien que l'inertie de l'ancre 80 et du bras 95, et le couplage entre les vibrations de la lame 100 et 
celles de la poutre flexible 90 modifient la dynamique du systéme composé. Les fréquences propres d'oscillation ne sont 
en général pas calculables avec des méthodes analytiques, mais peuvent étre obtenue par des procédés de simulation 
numérique connus et dépendent aussi de la précontrainte appliquée à la lame 100. On peut obtenir des fréquences 
d'oscillation de 1 kHz ou supérieures. 


[0043] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre, le bras 95 et la lame 100 sont réalisés en une seule 
piéce. Dans cette variante, le systéme peut étre complétement flexible et dépourvu d'articulations. 


[0044] L'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisés par des procédés 
de micro-usinage, par exemple à partir d'une plaque de silicium par un procédé de gravure ionique réactive (DRIE) ou par 
tout autre procédé idoine. Le silicium peut étre recouvert d'une couche d'oxyde de silicium afin de compenser l'influence 
de la température. 


[0045] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisée 
en métal, préférablement un métal dont les qualités élastique et dimensionnelles ne dépendent pas de la température, 
tel que l'elinvar. 


[0046] La présente invention concerne aussi un procédé d'ajustage de la fréquence d'oscillation d'un organe réglant tel 
que décrit plus haut. Plusieurs procédés d'ajustage peuvent étre mis en oeuvre indépendamment les uns des autres, ou 
combinés entre eux. 


[0047] Comme mentionné plus haut, en tournant l'excentrique 102 prés de l'extrémité fixe 103 de la lame vibrante 100, 
on modifie la force de contrainte appliquée sur cette lame ce qui permet de modifier la fréquence du systéme. 


[0048] La fréquence d'oscillation peut aussi étre ajustée en variant la longueur de la portion vibrante de la lame flexible 
100, par exemple en variant la profondeur d'encastrement de la lame flexible. Une vis micrométrique peut étre prévue 
à cet effet. 


[0049] La fréquence d'oscillation peut aussi étre modifiée en modifiant la masse de la lame oscillante, ou de préférence 
une masse le long de ou à l'extrémité de l'ancre, par exemple la masse 93 formant l'articulation avec le bras 95. La variation 
de masse peut par exemple étre obtenue par microusinage laser de la masse 93 pour corriger la fréquence de résonance 
de l'organe oscillant. 


[0050] Des éléments externes, par exemple des masses amovibles ou déplacables, peuvent étre ajoutés à ou déplacés 
le long de la masse vibrante 100, au bras 95 et/ou à l'ancre 80 pour modifier la fréquence. Des aimants externes peuvent 
aussi étre déplacés pour exercer une influence maitrisée sur la lame vibrante 100. 


[0051] Selon un autre aspect de l'invention, la roue d'échappement 60 est couplée élastiquement au barillet ou à la 
source d'énergie 32. Dans l'exemple de réalisation illustré sur la fig. 1, un ressort spiral 65 est interposé entre la roue 
d'échappement 60 et le pignon 37 faisant partie du rouage et coaxial à la roue d'échappement. Ce ressort spiral emmaga- 
sine l'énergie transmise par le barillet au travers du rouage méme lorsque la roue d'échappement est bloquée par l'ancre 
et qu'elle ne peut pas tourner; dés que la roue d'échappement est libérée suite à une oscillation de l'ancre, l'énergie 
emmagasinée par le spiral 65 est quasi instantanément libérée et transmise à la roue d'échappement 60 qui accélére ainsi 
immédiatement. En outre, cette accélération n'est pas freinée par l'inertie du rouage. Ce dispositif permet de s'affranchir 
de l'inertie du train de rouage, obstacle majeur aux grandes accélérations de la roue d'échappement. L'accélération de 
la roue 60 est limitée essentiellement par sa propre inertie. 


[0052] La roue d'échappement 60 sera préférablement réalisée de façon à réduire son moment d'inertie. Elle est préfé- 
rablement fabriquée en acier ou en un matériau léger, par exemple en Silicium, en un alliage Ni-P, ou en Titane, ou en 
un alliage contenant du Titane. 


[0053] Le spiral 65 se tend donc pendant chaque phase de repos de l'ancre 80, puis se détend brusquement lors de la 
libération. Il oscille donc à chaque alternance, comme un spiral dans un organe réglant classique. Toutefois, au contraire 
d'un organe réglant classique, ce spiral ne détermine pas directement les cycles de l'échappement qui sont ici déterminés 
par la lame vibrante. Ce ressort est calculé spécifiquement en fonction de la puissance mécanique disponible à la roue 
d'ancre, des inerties en présence et des vitesses requises sur la roue d'ancre. 


[0054] Le spiral 65 permet en outre d'amortir les chocs liés à l'alternance entre phases d'impulsion et phases de repos. 
De cette facon, méme si la rotation de la roue d'échappement est saccadée, le rouage 35 et le barillet 32 tournent avec 
une vitesse à peu prés constante, et le rendement énergétique est amélioré. 


[0055] Un couplage élastique entre la roue d'échappement et le rouage peut aussi étre obtenu au moyen d'un élément 
élastique autre qu'un ressort spiral, par exemple un autre type de ressort. Par ailleurs, un couplage élastique pourrait 
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aussi étre prévu a un autre endroit dans le rouage entre le barillet et la roue d'échappement, par exemple en amont du 
pignon 37 sur l'axe d'échappement. 


[0056] L'organe de réglage illustré oscille à une fréquence élevée (de préférence supérieure à 50Hz, typiquement su- 
périeure à 500Hz, par exemple 1000Hz) nécessite une puissance en conséquence qui entraîne, comme surtout chrono- 
graphe, une réserve de marche limitée. Puisque l'objectif premier est de réaliser un instrument précis on aura souci de 
garantir une réserve de marche adaptée à la durée de l'intervalle de temps pendant lequel on est capable de garantir 
chronométriquement la décimale visée. Cet organe réglant est donc avant tout destiné à réguler un chronographe em- 
ployé pendant des durées limitées, par exemple des durées inférieures à quelques heures, typiquement des durées de 
quelques minutes ou correspondant par exemple à la durée typique d'une épreuve sportive. Des tests et des simulations 
ont démontré que l'usage d'une lame vibrante à 1000 Hz associée à l'échappement de l'invention permet d'atteindre ou 
dépasser la réserve de marche d'un chronographe à 500Hz basé sur un spiral, ce qui démontre qu'à énergie disponible 
constante, le rendement, en terme d'énergie dépensée par alternance, est au moins deux fois supérieur. L'organe réglant 
haute fréquence est ainsi arrété la plupart du temps, sauf lorsque le chronographe est employé. Afin d'assurer un dé- 
marrage instantané de l'organe réglant, un lanceur non illustré est avantageusement prévu pour mettre la lame vibrante 
en vibration lorsque l'utilisateur appuie sur la touche START du chronographe. Dans un mode de réalisation, ce lanceur 
agit en appliquant une impulsion directement sur la lame vibrante. Dans un autre mode de réalisation, le lanceur agit en 
appliquant une bréve impulsion sur la masse 93 à l'articulation entre le bras 95 et l'ancre 80, de maniére à contraindre 
cette articulation et à exercer ainsi une traction ou une poussée sur l'extrémité libre de la lame vibrante qui se met ainsi à 
osciller. Le même lanceur peut être employé lorsque l'utilisateur appuie sur la touche STOP pour bloquer l'organe réglant, 
par exemple en appuyant sur l'articulation 93 en empéchant ainsi l'ancre 80 d'osciller. 


[0057] Le mouvement comporte avantageusement des ouvertures permettant de voir la lame vibrante 100, le bras 95 
et/ou l'ancre 90. Avantageusement, le mouvement permet aussi de voir le spiral 65. Le mouvement peut étre intégré 
dans une montre qui permet de voir au travers du cadran un ou plusieurs des éléments 90, 95, 100 et/ou 65. Une telle 
ouverture à travers le mouvement et le cadran permet aussi d'entendre le bruit trés caractéristique des oscillations de 
l'organe réglant, par exemple le bruit créé par des oscillations entre 500 et 2000 Hz. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0058] 

32 barillet 

35 rouage 

37 Pignon sur l'axe de la roue 

d'échappement 

60 roue d'échappement 

63 dent de la roue d'échappement 
65 couplage élastique, spiral 

80 ancre 


81a, b surfaces d'impulsion 
83a, b crans de repos 


86a, b point de début de l'impulsion 


90 poutre (baguette) de l'ancre flexible 
91 axe de l'ancre 

93 articulation d'ancre 

95 bras 

100 lame vibrante 

101 point de fixation de la lame vibrante 
102 excentrique 

103 extrémité fixe de la lame vibrante 
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Revendications 


1. 


Organe réglant pour un mouvement dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) connecté mécaniquement à 
une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) recevant de façon alternée une impulsion mécanique des 
dents (63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir des oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, 
et à faire avancer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à chaque alternance desdites oscillations, un barillet 
(32) entrainant ladite roue d'échappement au travers d'un rouage (35), caractérisé par un régime de fonctionnement 
dans lequel la roue d'échappement a une phase de repos chaque deux, trois, ou plus alternances. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ledit oscillateur vibrant comporte un diapason ou une 
lame vibrante (100). 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel l'ancre 80 comporte, aux extrémités des surfaces 
d'impulsion (81a, 81b), des crans de repos peu proéminents (83a, 83b) contre lesquels butent les dents (63) de la 
roue d'échappement dans la phase de repos. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel les phases d'impulsion de l'échappement 
précédent les phases de repos. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel la roue d'échappement poursuit son accélé- 
ration pendant plusieurs alternances successives. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit oscillateur vibrant (100) comprend une 
lame élastique encastrée à une extrémité. 


Organe réglant selon la revendication 6, ladite lame élastique étant reliée à une poutre flexible (90) de ladite ancre 
par un connecteur mécanique (95). 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ladite poutre flexible (90) comporte une masse concen- 
trée à son extrémité. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel lesdits moyens de liaison (95) comportent un bras (95) 
connecté à la poutre flexible (90) par une articulation. 


. Organe réglant selon l'une des revendications 5 à 7, dans lequel ladite ancre (80), ladite poutre flexible (90), ledit 


connecteur (95) et ladite lame élastique (100) sont réalisés en une seule piéce. 


. Organe réglant selon l'une des revendications 5 à 8, dans lequel ladite ancre (80), ladite poutre flexible (90) et ledit 


connecteur (95) sont réalisés à partir d'une seule plaque en silicium. 


. Organe réglant selon l'une des revendications 7 à 11, dans lequel ladite lame élastique (100) est réalisée en elinvar. 
. Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d'impulsion (81a, 81b) sont 


courbes. 


. Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d'impulsion (81a, 81b) sont 


droites. 


. Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue d'échappement comporte plus 


de 25 dents. 


. Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites oscillations isochrones ont une fré- 


quence non inférieure à 1 kHz. 


. Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel le couple appliqué sur ladite ancre par ladite impulsion 


est sensiblement constant quelle que soit la tension dudit barillet. 


. Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel le point de premier contact entre les dents (63) et les 


surfaces d'impulsion (81a, 81b) se déplace le long de la surface d'impulsion en fonction de la tension du barillet (32). 


. Chronographe ou mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon l'une des revendications précédentes. 
. Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon la revendication précédente, dans lequel ladite roue d'échappement 


(60) est couplée élastiquement à ladite source d'énergie (32). 


. Procédé de fonctionnement d'un mouvement d'horlogerie comportant un barillet et régulé à l'aide d'un organe réglant 


comportant une ancre et une roue d'échappement, caractérisé en ce que la roue d'échappement a une phase de 
repos par alternance lorsque le couple fourni par le barillet est maximal, et moins d'une phase de repos par alternance 
lorsque le couple fourni par barillet est réduit. 


CH 705 969 A1 





Fig.1 


CH 705 969 A1 





CH 705 969 A1 


© 
N 100 83a ビン 2 





11 


CH 705 969 A1 












7) n 
EA „© 


80 Fig.4a 


CH 705 969 A1 


С. 


LAA 


E 


y 
ング ググ アカ 
Ж // 
ング 
CH 
ング ング 
2 2 





Fig.4b 


80 


13 


CH 705 969 A1 





Fig.4c 


14 


CH 705 969 A1 





15 


CH 705 969 A1 





80 Fig.4e 


16 


CH 705 969 A1 





SS Pp 
63 
86a 
86b 
81b 


Fig.5 Fig.6 


0.002 


CH 705 969 A1 


0.002 0.006 


0.008 . 





CH 705 969 A1 









TAG-87-CH 





Dale du dépit 









99-01-2034 


Date $e proa meenciques 








Déposani (Nom) 





€: 


УМН Swiss Manufactures SA 















Dale dela quete ducs recherche de type 
infewistfonal 


Numéro donné par administration chargée de la recherche 
internationale & Ia sequia ири rechertte de type International 





97-02-2012 SNS7G841 


mana 


+ CLASSEMENT БЕ LORNET DE LA DEMANDE ence de pisi ож 
ian 








lon ia SRNSHNSSNN intemationale des beana {ШИ Qu 3 fa fols aalan la ciao 


人 





AAA AA AAR 





SR IN 


Piecurensation mirado conauftém 


Y 











ème de cies 








OURS des domaines tomas 


ITA ETE ESTE QUE CERTAINES REVENDICATIONS 
— MEPOUVAINTFABELOBJETLDUNE RECHERCHE © 


` (AGENCE DUNITE DE L'INVENTION 


foem POTASA SR А {11/2000 















Lia 





19 








же 


СН 705 969 А1 










RAPPORT DE SECHERSNE DE ТУРЕ INTERNATIONAL 


Ramase se recherches No 


CH 3220812 


EN BUS PAR 





London HER convuRes Js e 


GB GC 





gute que oca: 





À Demon cancers 





RSS 


RNA 


RSS SITUS coner ACTA de Ма arto Sbercefieov fem Та Rare бе annt, AIDA, barres ge O A 


END. inter: 





















A 


со, des rar is Se 


фах 133 A (GOLAT BERNARD SA ES 
mars 1987 (1387 -03- 31] 





A a ES) 
 (1901-36-8 y 





* 


PHILIPPE SA GENE 





1 377-03-08} — 
à igne 35; figure 15 


——— a 
t tt rrr УУ УННН riii , 






SS 





ЧУМУ 


f | Les «хосаеро тнр e fos 
VS 


à aa 


Aa areas ES LES р А daté ge ЗАЛЕ a 
i эел ¡ade à MR des e 





QA NN Ds soni MURS RANAS 






PAGAR sowas Че фо 


жұм 










O nano ral ыла oe & NSRSNINN、 nen 
RUS ITN pas SN 
TRNA Sate de барбы БЕСТЕ patients oR ке grat 
moss neis dat $us жөніде SR 
set doy ам ung in Зе NARRO ARAS RC NOTEN ai ote ee 
STR de dyke бе CU M? anar partite k ih 
< вая ah TN hs MG пе PSs бітеме еее same К 
Зое NN COMA ANT ORG dx 
SAS ge MAT ARA, etie ag 
POUT UNS personne хе 


ST Sant NN fel partie de in mms ха Че endo 





жә 








ALY боозуу pouvant eter 
Le a eu ade pe 





















Dy рйайешге ойне 
namen HRN evidente 












Zt es N 
PORRA RATER М A 





RS vis A 
ET 


LED SÉRIE aches 


OI 


Rom ot бынан postale бө Pads 





pod A 


HSA SNSNANS de ras ao 
izo Nurton ses Berein, FR. ВАБ Pana 3 
SR Бек 

Yet EFT ALA, 
Fax 39794 868 RENT 





Капен PONTINO f 





Ne RAE KN 


20 


CH 705 969 A1 


RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL 


Бюлент RNS gin seat SN RNN Ow буен 






























$ Desarment boast ats Abra) ats le 

N Pus TARA Ue TERR famila SN Rois? 

B て ее NN 

} CH 5421532 А 33-53-1595) — CH 887153 А SEES 
BE 1523764 Ai 17-07-1969 

1138838 A 
84-96-1590 
i 31-08-2011 
FR 2320588 Ai H4-G3-1977 N 

| ER С SE 38-06-1977 

| SE 2635320 Al 24-02-1977 

\ FR 23208388 Al 84-93- 1977 


SB 1581139 А 25-08-1979 
¿e 528189371 А 18-02-1977 
BS 4}25585 А 31-18-3878 








IIIS EID iS: 
Крот НӨӨ че TT TI TT ITER TT ITI 





PO ・ Sa 





RA Мизан MS 


21 


EN 
CONFÉDÉRATION SUISSE an CH 705 970 A1 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: GO4B 15/14 (2006.01) 
GO4B 17/04 (2006.01) 


Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein GOFF 08 N 


Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 00033/12 (71) Requérant: 
LVMH Swiss Manufactures SA, Rue L.-J. Chevrolet 6a 


2300 La Chaux-de-Fonds (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Guy Sémon, 2000 Neuchâtel (CH) 


(22) Date de dépôt: 09.01.2012 Gaylord de la Marlière, 2345 Le Cerney-Veusil (CH) 
Jean-Charles Rousset, 2300 La Chaux-de-Fonds (CH) 
(74) Mandataire: 
P&TS SA, Av. J.-J. Rousseau 4 P.O. Box 2848 
(43) Demande publiée: 15.07.2013 2001 Neuchâtel (CH) 





(54) Organe réglant pour montre ou chronographe. 


(57) L'invention concerne un organe réglant pour un mouvement 
dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un 
diapason ou une lame vibrante (100) connecté mécaniquement 
à une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) re- 
cevant de façon alternée une impulsion mécanique des dents 
(63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir des 
oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avan- 
cer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à chaque al- 
ternance desdites oscillations, un barillet entrainant ladite roue 
d'échappement au travers d'un rouage. 

La roue d'échappement comporte plus de 25 dents, par 
exemple 40 dents. L'invention concerne également un chrono- 
graphe ou un mouvement d'horlogerie comprenant un tel or- 
gane. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un echappement pour un mouvement horloger, et notamment un organe réglant 
mécanique avec un échappement capable d’entretenir et compter des oscillations isochrones d'un oscillateur vibrant. 


[0002] Dans un mode de réalisation, la présente invention se rapporte à des chronographes mécaniques à très haute 
fréquence permettant la mesure de périodes de temps avec une résolution meilleure que le 1/1000%" de seconde, et ayant 
un oscillateur vibrant avec une fréquence égale ou supérieure à quelques dizaines de Hz, par exemple une fréquence 
égale ou supérieure а 1 kHz. Cependant, l'organe réglant de l'invention peut fonctionner également à des fréquences plus 
basses, à partir de quelques dizaine de Hz. 


Etat de la technique 


[0003] La mesure précise du temps sur une période donnée revient à additionner les N premières fractions entières de 
temps comptées sur la période. Il convient de faire un distinguo entre mesurer et compter le temps: pour compter un 
intervalle de temps, par exemple une seconde, il faut savoir le partager en fractions égales, par exemple en dixièmes ou 
en centièmes. Ainsi, il n’est pas possible de compter moins qu’une unité de mesure sans la découper plus finement. Pour 
mesurer directement, il faut relever la position d'une aiguille dont le déplacement est le résultat d'un comptage. 


[0004] Il existe certes des chronographes permettant d'interpoler les fractions entières de temps comptees, afin 
d'améliorer la résolution affichée. Par exemple, il existe des chronographes munis d'un oscillateur à 5 Hz qui affichent par 
interpolation des durées inférieures au dixième de seconde; 

on pourrait aussi sans autre imaginer des chronographes munis d'un oscillateur à 50 Hz, par exemple, et capables d'afficher 
des durées avec une résolution du milli&me de seconde. L'interpolation peut par exemple étre effectuée en déterminant la 
position angulaire d'une aiguille, d'un rouage, du balancier, ou de l'axe du balancier, par exemple au moyen d'une came 
tournant à chaque alternance avec le balancier et dont la position angulaire détermine la fraction d'alternance dans laquelle 
on se trouve à chaque instant. Une telle interpolation n'est en aucun cas capable de compter ou d'afficher l'intervalle précis. 


[0005] La mesure mécanique précise de périodes de temps requiert donc un oscillateur ayant une fréquence propre 
correspondante à la résolution que l'on souhaite obtenir, ainsi qu'un échappement capable d'entretenir ces oscillations 
sans en perturber l'isochronisme, et de le compter. En augmentant la fréquence d'oscillation, on améliore la résolution 
temporelle, ce qui permet de distinguer des intervalles de durée trés proches. Une résolution temporelle améliorée est 
surtout utile pour des chronographes, pour lesquels une résolution temporelle de l'ordre du centième de seconde est 
parfois souhaitée. Une fréquence d'oscillation élevée engendre cependant une consommation énergétique notamment au 
niveau de l'échappement, ce qui réduit la réserve de marche de la montre. 


[0006] D'autre part, l'énergie incidente qui alimente le régulateur dans une montre mécanique traditionnelle se fait au 
moyen d'un système discontinu, la roue d'ancre et l'ancre. Traditionnellement, un échappement s'arréte puis accélère à 
chaque alternance pour communiquer l'énergie au régulateur. Il faut donc à chaque fois «relancer» la roue d'échappement, 
ainsi que tout le train de rouage qui lui aussi s'arréte puis redémarre à chaque alternance. L'inertie globale de ce systéme 
induit une limite dans l'accélération que peut recevoir la roue d'ancre et donc de l'énergie transmise. Un systéme classique 
à balancier-spiral, associé à une chaine de transmission mécanique donnée, posséde donc une limite en fréquence et 
corolairement une limite en durée de fonctionnement. 


[0007] Pour cette raison, la fréquence d'oscillation choisie est habituellement un compromis entre les exigences de réso- 
lution du chronographe et la volonté de maintenir une réserve de marche élevée pour l'affichage du temps courant. 


[0008] Les organes réglants les plus répandus comportent un oscillateur de type balancier-spiral, et par un échappement 
à ancre. Ces dispositifs, largement décrits dans la littérature technique, ont le plus souvent des fréquences d'oscillation 
de 4 ou 5 Hz, soit 28 800 ou 36 000 alternances/heure. 


[0009] On connait des chronographes mécaniques à plus haute fréquence, par exemple puisant à 360 000 alternances/ 
heure, et capables de mesurer le 100éme de seconde. La demande de brevet US 20 110 164 477 décrit une montre 
bracelet avec un premier organe réglant à basse fréquence pour le comptage du temps, et un second organe réglant à 
360 000 alternances par heure pour le chronographe au 1/100*"* de seconde. Le calibre 360 de la déposante, puis la 
montre Carrera Mikrograph présentés par la déposante exploitent cette construction. Le «Mikrotimer 1000» développé par 
la déposante, parvient à mesurer mécaniquement le 1000emede seconde gráce à un oscillateur comprenant un spiral à 
trés haute rigidité et un organe réglant sans balancier, à faible moment d'inertie, donnant lieu à 3 600 000 alternances 
par heure. 


[0010] On ne connait pas, cependant, des oscillateurs et échappements mécaniques plus rapides, permettant une ré- 
solution encore supérieure. Il y a donc un besoin de mesurer des durées chronométrées avec une résolution égale ou 
supérieure aux résolutions connues. 


[0011] ll a été constaté dans le cadre de l'invention que le régulateur à spiral classique n'est plus adapté pour constituer 
des étalons utiles à la mesure du temps précis ou dés que l'on dépasse des fréquences de l'ordre de 500 à 800 Hz, car il 
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perd en précision et est trop énergivore. Par ailleurs son inertie globale et son comportement dynamique ne conviennent 
pas à une oscillation à haute fréquence. 


[0012] Une des difficultés rencontrées dans la réalisation d'organes réglant de plus en plus rapide est liée à l'augmentation 
de l'énergie requise pour leur fonctionnement. Dans les échappements de type conventionnel, en effet, la roue 
d'échappement ainsi que tout le rouage qui l'entraine sont soumis à une alternance de phases dacceleration et de phases 
de repos, ce qui occasionne une forte déperdition d'énergie, ce qui réduit énormément la réserve de marche de la montre. 
Il y a donc un besoin d'un organe réglant pour montres capable d'entretenir des oscillations isochrones plus rapides que 
les dispositifs connus, avec une meilleure efficacité énergétique. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est de proposer un échappement permettant d'entretenir et compter des oscillations 
à trés haute fréquence ainsi qu'un mécanisme d'horlogerie exploitant un tel échappement. Selon l'invention, ces buts sont 
atteints notamment au moyen de l'objet des revendications annexées. 


Brève description des figures 


[0014] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre un mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon un aspect de l'invention. 
La fig. 2 montre l'organe réglant de l'invention dans le mouvement de la fig. 1, et 
La fig. 3 représente le même organe réglant en vue explosée 


Les fig. 4a-4e | montrent des phases de l'action de l'échappement de l'organe réglant de l'invention. 


La fig. 5 illustre schématiquement une chaine de transmission comprenant un barillet, un rouage multiplicateur, 
et un organe réglant selon un aspect de l'invention. 


La fig. 6 montre la position du point de début de l'impulsion sur la surface d'impulsion de l'ancre de l'organe ré- 
glant de l'invention. 


La fig. 7 montre la distance angulaire 9 parcourue par la roue d'échappement en fonction du temps 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0015] Un mode de réalisation de l'organe réglant de l'invention est illustré, de facon simplifiée, sur les fig. 1 et 2. Dans 
cet exemple, le mouvement comporte une chaine duale avec un premier organe réglant, un premier rouage et un premier 
barillet (non représentés) destinés à la mesure de l'heure courante, et un deuxiéme organe réglant, un deuxiéme rouage et 
un deuxiéme barillet 32 destinés à la chronographie. La fréquence d'oscillation du deuxiéme organe réglant est supérieure 
à la fréquence d'oscillation du premier organe réglant, afin de garantir une réserve de marche nécessaire et suffisante 
pour la chaine consacrée à l'affichage de l'heure, et une résolution trés fine pour la mesure de durées par le chronographe. 


[0016] L'organe réglant du chronographe comporte une roue d'échappement 60 avec un nombre prédéterminé de dents 
saillantes ayant une géométrie précise 63, de préférence plus de 25 dents, par exemple 40 dents. Le nombre de dents 
élevé réduit le pas entre les dents et permet ainsi de réduire la distance angulaire parcourue par la roue d'échappement 60 
à chaque alternance, de diminuer ainsi la quantité d'énergie nécessaire à chaque alternance, et d'augmenter la fréquence 
d'oscillation. 


[0017] Cette géométrie et ce nombre de dents permettent d'accélérer rapidement la roue d'ancre et donc de communiquer 
le plus fréquemment possible de l'énergie à l'organe réglant. Au lieu d'arréter complétement la roue d'ancre à chaque 
cycle, cette géométrie permet de la ralentir en fin d'impulsion. Le cycle requiére un angle d'impulsion trés court et à ce titre 
autorise un grand nombre de dents. La durée d'un cycle est trés faible et c'est pendant cette durée que l'on doit accélérer 
la roue pour créer une énergie cinétique suffisante. Cet échappement se caractérise donc par des accélérations trés 
grandes. L'oscillateur à poutre ainsi réalisé consomme sensiblement moins d'énergie qu'un oscillateur à spiral classique, 
typiquement au moins deux fois moins qu'un oscillateur classique. 


[0018] L'ancre 80 du chronographe comprend une fourchette, comprenant deux bras destinés à s'engager avec les dents 
de la roue d'échappement 60, solidaire d'une poutre flexible, dite aussi baguette, 90. La longueur de la poutre flexible 
90, ainsi que sa section et le matériau choisi, lui donne une flexibilité volontaire; avantageusement, la poutre est donc 
plus longue que dans une ancre d'échappement à ancre suisse classique. L'ancre constitue donc elle-méme un élément 
oscillant. Les oscillations volontaires de la poutre flexible (ou baguette) déterminent la fréquence de résonance du systéme 
d'oscillateur couplé constitué de l'ancre et de la lame vibrante 100. 
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[0019] L'ancre pivote et se déforme volontairement à chaque alternance autour de l’axe 91, qui peut être muni d'un palier 
d’un roulement à bille ou empierré. 


[0020] L’ancre est préférablement dépourvue de palettes, au vu de la vitesse de rotation de la roue d'échappement et de 
la quantité d'énergie transmise à chaque impulsion; la réalisation de palettes еп saphir ou en céramique serait complexe et 
alourdirait considérablement l'ancre. À la place, la fourchette comporte des crans (ou saillies) 83a-83b peu proéminents, 
à la géométrie précise, permettant à l'ancre de se dégager des dents de la roue d'échappement avec une rotation de trés 
faible amplitude. Dans une variante, toutefois, les surfaces de repos 83a-83b pourraient être réalisées par des palettes en 
pierre ou en céramique. Selon une caractéristique de l'invention, l'échappement comporte ainsi une ancre 80 qui oscille 
autour du point d'articulation 93 avec un angle d'oscillation trés faible, de l'ordre de 4-5? par exemple. Le cycle ainsi généré 
est différent du cycle d'un échappement à ancre suisse conventionnel. 


[0021] L'ancre 80 ne comporte dans cet exemple ni dard, ni cheville. L'articulation 93 à l'extrémité de l'ancre 80 relie 
l'ancre de maniére articulée à un bras 95. L'autre extrémité du bras 95 est liée à l'extrémité libre d'une lame vibrante 100. 
Dans cet exemple non limitatif, le bras 95 est monté de maniére presque perpendiculaire à la lame vibrante 100, en sorte 
que les vibrations transversales de la lame vibrante 100 sont transmises au bras 95 et à la poutre flexible 90 de l'ancre. 
L'axe de rotation 91 de l'ancre étant fixe, le bras 95 et la poutre flexible 90 se plient ou se déplient autour de l'articulation 
93 à chaque alternance. 


[0022] Des montages non perpendiculaires peuvent aussi étre envisagés. Par ailleurs, il est aussi possible de réaliser 
des systémes dans lesquels la lame vibrante 100, le bras 95 et/ou l'ancre s'étendent dans des plans différents les uns 
des autres. 


[0023] La premiére extrémité 103 de la lame vibrante est fixe par rapport à la platine. Dans cet exemple, la premiére 
extrémité fixe de la lame vibrante 100 est vissée sur la platine au moyen de la vis 101, d'autres moyens de fixation pouvant 
étre prévus. Un dispositif 102 permet d'accorder l'ensemble en générant une précontrainte: dans la forme d'exécution 
illustrée, ce dispositif comporte excentrique 102 également vissé sur la platine et qui peut étre tourné pour appliquer une 
force de précontrainte sur la lame vibrante 100; en tournant cet excentrique, on modifie la force de contrainte appliquée 
sur la lame vibrante, et on modifie la fréquence de résonance de la lame vibrante et/ou son couplage avec le bras 95. 


[0024] Les vibrations de l'extrémité libre de la lame vibrante 100 sont transmises à l'ancre 90 au travers du bras 95. Dans 
une forme d'exécution, la liaison entre la lame vibrante 100 et le bras 95 constitue un pivot simple et une glissiére simple, 
permettant une rotation possible et un glissement entre les deux éléments; la lame vibrante 100 rentre dans le bras. Toute 
liaison permettant le mouvement relatif désiré entre la lame vibrante et le bras ou coupleur peut étre utilisée, de maniére 
à éviter un arc-boutement du bras 95 ou de la lame vibrante 100 en raison de contraintes exercées sur cette liaison. 


[0025] La poutre 90 de l'ancre joue ainsi le róle d'excitateur, le bras 95 constitue une poutre de liaison, ou connecteur, 
pour transmettre cette excitation à la lame 100 (ou oscillateur) et la faire vibrer ou osciller autour de son point de repos. 
D'autres types d'excitateurs, y compris un excitateur magnétique exercant un champ magnétique variable dans le temps, 
peuvent étre employés pour faire vibrer la lame vibrante 100. 


[0026] La roue d'échappement 60 est entrainée par une source d'énergie mécanique, par exemple un ou plusieurs barillets 
32 représentés schématiquement sur la fig. 6, par l'intermédiaire d'un rouage multiplicateur 35. Les surfaces 81a et 81b de 
l'ancre 80 reçoivent de façon alternée une impulsion mécanique des dents 63 de la roue d'échappement 60, déterminant 
ainsi dés oscillations isochrones de la lame vibrante 100 connectée à l'ancre 80. La roue d'échappement 60 avance d'une 
dent à chaque alternance desdites oscillations. 


[0027] La puissance mécanique disponible à la roue d'échappement 60 n'est pas constante mais, de façon connue, 
décroit avec la marche de la montre. A partir d'une valeur maximale, correspondant au barillet complétement remonté, la 
puissance se réduit progressivement au cours de la détente du barillet. Par conséquent, la quantité d'énergie transmise 
à l'ancre 80 à chaque impulsion donnée par la roue d'ancre décroit avec la charge du barillet. 


[0028] Afin de maintenir une amplitude constante des oscillations de la lame vibrante 100, et donc un fonctionnement 
isochrone, le mouvement comporte des moyens pour garantir que le moment transmis à l'ancre à chaque impulsion soit 
sensiblement constant, quel que soit la charge du barillet, au moins pendant une plage de fonctionnement du barillet 
suffisante pour mesurer les durées pour lesquelles le chronographe est concu. 


[0029] Dans un premier mode de réalisation, le barillet est modifié de maniére à délivrer un couple constant. Par exemple, 
le barillet peut comporter des moyens pour limiter la plage d'utilisation dans une zone dans laquelle le couple fourni est 
sensiblement constant, en réduisant artificiellement la durée de marche du chronographe. Un barillet pouvant théorique- 
ment effectuer 7 à 10 tours afin d'assurer une réserve de marche importante pourra ainsi étre limité et empéché de se 
détendre au-delà d'un tour, ou moins d'un tour, afin de garantir que dans cette plage autorisée le couple fourni soit aussi 
constant que possible. 


[0030] Dans un deuxiéme mode de réalisation, qui peut aussi étre combiné avec le premier mode de réalisation ci-dessus, 
le barillet peut étre associé à une fusée ou à un autre élément équivalent pour régulariser le couple transmis au rouage 35. 


[0031] Dans un troisiéme mode de réalisation, la roue d'échappement 60 et/ou la fourchette de l'ancre 80 sont modifiés 
dans leur géométrie de maniére à transmettre à l'ancre un moment d'impulsion qui soit sensiblement indépendant du 
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couple moteur transmis à la roue dechappement par le rouage 35. La géométrie de la dent réceptrice de l’ancre est 
calculée de telle sorte qu'une variation de couple a la roue d'ancre entraínera une variation de vitesse et donc une zone 
de contact linéaire comprise entre un point de contact à vitesse maxi et un point de contact à vitesse mini. Quel que soit le 
point de contact, le moment sera constant par variation géométrique du bras de levier. Ce troisième mode de réalisation 
peut étre combiné au premier et/ou au deuxiéme mode de réalisation ci-dessus. 


[0032] Les fig. 4a-4e montrent des phases de l’action de l'échappement de l'organe reglant selon ce troisième mode de 
réalisation de l'invention. La fig. 4a correspond à la fin de la chute, et au début de l'impulsion sur la surface de sortie 816 
de Рапсге 80. La rotation de la roue d'échappement 60 se poursuit jusqu'à que la pointe de la dent 63 en contact avec 
l'ancre ne bute contre le cran de repos 83b, comme il est montré sur la fig. 4b. Dans cette position de repos sur la sortie, 
la rotation de la roue d'échappement 60 est interrompue par le cran 83b sur la fourchette de l'ancre 80. 


[0033] L'oscillation de l'ancre 80 sous l'effet des vibrations de la lame vibrante 100 conduit au dégagement de la dent 63 
et à la libération de la roue d'échappement 60. Il s'en suit une phase de chute, jusqu'à l'instant, visible sur la fig. 4c, oü 
une autre dent 63 de la roue 60 entre en contact avec l'autre surface d'impulsion 81a du bras d'entrée de l'ancre 80. 


[0034] La rotation de la roue 60 se poursuit pendant la phase d'impulsion sur la surface d'impulsion d'entrée 81a, jusqu'à 
que la dent 63 ne parvienne au cran de repos 83a, comme représenté sur la fig. 4d. Cette phase de repos dure jusqu'à 
l'instant du dégagement, visible sur la fig. 4e, qui donne lieu à une nouvelle phase de chute et au début d'un autre cycle. 


[0035] Ainsi, dans l'échappement selon l'invention, les phases d'impulsion précédent des phases de repos, tandis que 
dans la plupart des échappements utilisés dans des montres bracelet, les phases de repos sont suivies de phases 
d'impulsion, et les phases d'impulsion précédent les chutes. 


[0036] Selon un mode de réalisation préféré de l'invention, le point de premier contact entre une dent 26 et une surface 
d'impulsion 81a-b de l'ancre 80 n'est pas fixe, mais varie en fonction de la vitesse de rotation de la roue d'échappement 
60, et donc de la puissance transmise par le rouage. Cet aspect est illustré sur la fig. 6. Lorsque le barillet 32 est complé- 
tement armé, le contact entre la dent 63 et la surface d'impulsion se produit au point 86a. Avec une puissance réduite, 
l'accélération de la roue d'échappement 60 est limitée, le temps de chute augmente, et le contact a lieu au point 81b, plus 
bas. Le déplacement de ce point de contact a pour effet de modifier à la fois le moment d'impulsion transmis à l'ancre 80, 
et/ou la durée pendant laquelle un moment est transmis. Avantageusement, le moment d'impulsion transmis à l'ancre est 
ainsi sensiblement indépendant de la vitesse de rotation de la roue d'échappement. Une roue d'échappement qui tourne 
rapidement exerce lors de l'impulsion une force importante sur l'ancre 80, mais en un point 86a proche du centre de rota- 
tion de l'ancre. Une roue d'échappement entraînée par un barillet moins tendu atteint l'ancre avec moins d'énergie, mais 
exerce la force d'impulsion en un point plus éloigné du centre de rotation de l'ancre. Il en résulte un moment d'impulsion 
transmis à l'ancre sensiblement constant. 


[0037] La forme des surfaces d'impulsion 81a et 81b est optimisée pour garantir ce moment d'impulsion constant. Dans 
un mode de réalisation, ces surfaces d'impulsion sont courbes, par exemple en cycloide, de préférence et par exemple, 
en brachistochrone. Dans un autre mode de réalisation moins optimal mais plus simple à réaliser, les surfaces d'impulsion 
sont constituées par des segments de droites. 


[0038] Selon un aspect important de l'invention, si la puissance disponible à l'échappement est insuffisante, par exemple 
lorsque le barillet est insuffisamment armé, le dégagement de la dent 63 peut avoir lieu avant que celle-ci ne parvienne 
au cran de repos. En ce cas, la phase d'impulsion est suivie d'une phase de chute sans arrét de la roue d'échappement 
60. Lors de l'alternance suivante, la roue d'échappement ne démarre pas d'une condition de repos, mais posséde déjà 
une vitesse de rotation non nulle, et pourra parvenir à toucher le cran de repos (de l'autre bras de l'ancre) en dépit de la 
puissance disponible réduite, ou du moins à s'en approcher davantage, il est aussi possible que la roue d'échappement 
trés ralentie ne bute contre le cran de repos qu'aprés un nombre supérieur d'alternances, par exemple aprés trois, quatre 
ou d'avantage d'alternances. Cette caractéristique, obtenue notamment gráce aux crans 83a-83b peu proéminents et à 
la géométre des dents 63, évite d'arréter complétement une roue d'échappement qui posséde trop peu d'énergie, et lui 
permet de poursuivre son accélération pendant plusieurs alternances successives. 


[0039] L'organe réglant de l'invention comporte donc, en plus du régime de fonctionnement normal, avec une phase de 
repos pour chaque alternance, un régime de fonctionnement à puissance réduite, dans lequel on a une phase de repos 
chaque deux, trois ou N alternances. Dans le régime à puissance réduite, la marche de l'organe réglant reste réguliére. 


[0040] La fig. 7 montre la distance angulaire O parcourue par la roue d'échappement 60 en fonction du temps. La droite 
200 montre la marche «idéale»; la roue d'échappement tourne à une vitesse constante. La courbe 201 montre une courbe 
correspondant à un échappement classique, et à l'échappement de l'invention dans son régime de fonctionnement nor- 
mal, dans lequel la roue d'échappement est arrétée à chaque alternance par l'ancre, puis accélére à nouveau jusqu'au 
prochain point de repos lors de l'alternance suivante. La courbe 202 montre la distance angulaire parcourue par la roue 
d'échappement de l'invention dans un régime de fonctionnement à puissance réduite; lors de certains cycles, l'ancre libére 
la roue d'échappement avant de l'arréter, ce qui permet à la roue de poursuivre son accélération pendant une ou plusieurs 
alternances successives. 


[0041] On a constaté que l'excitation des oscillations de la lame vibrante 100 est meilleure lorsque la poutre 90 de l'ancre 
est elle-méme flexible, et présente une masse concentrée à son extrémité. La flexibilité de la poutre 90 est avantageuse 
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en ce qu'elle permet de transmettre l'énergie vibratoire à la lame 100 sans arrêter l'oscillation. Dans l'exemple représenté 
sur la fig. 1 la masse est constituée par l'articulation à charniére 93 elle-méme. La liaison entre la poutre flexible 90 de 
l'ancre et la lame vibrante 100 est assurée par un bras (ou connecteur) 95. Cet arrangement constitue donc un systéme 
d'oscillateurs couplés entre la lame vibrante 100 et la poutre flexible 90 de l'ancre. ІІ est aussi possible de prévoir un bras 
95 (ou connecteur) pourvu d'une certaine flexibilité pour lui permettre d'osciller. Dans ce cas, l'arrangement constitue donc 
un systéme avec trois oscillateurs 100, 95, 90 couplés. La petite masse peut aussi constituer un dispositif d'accordage 
supplémentaire. Ce dispositif peut par exemple étre pelable ou automatiquement ablaté au moyen d'un laser (accordage 
automatique...). 


[0042] On comprend bien que l'inertie de l'ancre 80 et du bras 95, et le couplage entre les vibrations de la lame 100 et 
celles de la poutre flexible 90 modifient la dynamique du systéme composé. Les fréquences propres d'oscillation ne sont 
en général pas calculables avec des méthodes analytiques, mais peuvent étre obtenue par des procédés de simulation 
numérique connus et dépendent aussi de la précontrainte appliquée à la lame 100. On peut obtenir des fréquences 
d'oscillation de 1 kHz ou supérieures. 


[0043] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre, le bras 95 et la lame 100 sont réalisés en une seule 
piéce. Dans cette variante, le systéme peut étre complétement flexible et dépourvu d'articulations. 


[0044] L'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisés par des procédés 
de micro-usinage, par exemple à partir d'une plaque de silicium par un procédé de gravure ionique réactive (DRIE) ou par 
tout autre procédé idoine. Le silicium peut étre recouvert d'une couche d'oxyde de silicium afin de compenser l'influence 
de la température. 


[0045] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent étre réalisée 
en métal, préférablement un métal dont les qualités élastique et dimensionnelles ne dépendent pas de la température, 
tel que l'elinvar. 


[0046] La présente invention concerne aussi un procédé d'ajustage de la fréquence d'oscillation d'un organe réglant tel 
que décrit plus haut. Plusieurs procédés d'ajustage peuvent étre mis en oeuvre indépendamment les uns des autres, ou 
combinés entre eux. 


[0047] Comme mentionné plus haut, en tournant l'excentrique 102 prés de l'extrémité fixe 103 de la lame vibrante 100, 
on modifie la force de contrainte appliquée sur cette lame ce qui permet de modifier la fréquence du systéme. 


[0048] La fréquence d'oscillation peut aussi étre ajustée en variant la longueur de la portion vibrante de la lame flexible 
100, par exemple en variant la profondeur d'encastrement de la lame flexible. Une vis micrométrique peut étre prévue 
à cet effet. 


[0049] La fréquence d'oscillation peut aussi étre modifiée en modifiant la masse de la lame oscillante, ou de préférence 
une masse le long de ou à l'extrémité de l'ancre, par exemple la masse 93 formant l'articulation avec le bras 95. La variation 
de masse peut par exemple étre obtenue par microusinage laser de la masse 93 pour corriger la fréquence de résonance 
de l'organe oscillant. 


[0050] Des éléments externes, par exemple des masses amovibles ou déplacables, peuvent étre ajoutés à ou déplacés 
le long de la masse vibrante 100, au bras 95 et/ou à l'ancre 80 pour modifier la fréquence. Des aimants externes peuvent 
aussi étre déplacés pour exercer une influence maitrisée sur la lame vibrante 100. 


[0051] Selon un autre aspect de l'invention, la roue d'échappement 60 est couplée élastiquement au barillet ou à la 
source d'énergie 32. Dans l'exemple de réalisation illustré sur la fig. 1, un ressort spiral 65 est interposé entre la roue 
d'échappement 60 et le pignon 37 faisant partie du rouage et coaxial à la roue d'échappement. Ce ressort spiral emmaga- 
sine l'énergie transmise par le barillet au travers du rouage méme lorsque la roue d'échappement est bloquée par l'ancre 
et qu'elle ne peut pas tourner; dés que la roue d'échappement est libérée suite à une oscillation de l'ancre, l'énergie 
emmagasinée par le spiral 65 est quasi instantanément libérée et transmise à la roue d'échappement 60 qui accélére ainsi 
immédiatement. En outre, cette accélération n'est pas freinée par l'inertie du rouage. Ce dispositif permet de s'affranchir 
de l'inertie du train de rouage, obstacle majeur aux grandes accélérations de la roue d'échappement. L'accélération de 
la roue 60 est limitée essentiellement par sa propre inertie. 


[0052] La roue d'échappement 60 sera préférablement réalisée de façon à réduire son moment d'inertie. Elle est préfé- 
rablement fabriquée en acier ou en un matériau léger, par exemple en Silicium, en un alliage Ni-P, ou en Titane, ou en 
un alliage contenant du Titane. 


[0053] Le spiral 65 se tend donc pendant chaque phase de repos de l'ancre 80, puis se détend brusquement lors de la 
libération. Il oscille donc à chaque alternance, comme un spiral dans un organe réglant classique. Toutefois, au contraire 
d'un organe réglant classique, ce spiral ne détermine pas directement les cycles de l'échappement qui sont ici déterminés 
par la lame vibrante. Ce ressort est calculé spécifiquement en fonction de la puissance mécanique disponible à la roue 
d'ancre, des inerties en présence et des vitesses requises sur la roue d'ancre. 


[0054] Le spiral 65 permet en outre d'amortir les chocs liés à l'alternance entre phases d'impulsion et phases de repos. 
De cette facon, méme si la rotation de la roue d'échappement est saccadée, le rouage 35 et le barillet 32 tournent avec 
une vitesse à peu prés constante, et le rendement énergétique est amélioré. 
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[0055] Un couplage élastique entre la roue dechappement et le rouage peut aussi etre obtenu au moyen d'un élément 
élastique autre qu'un ressort spiral, par exemple un autre type de ressort. Par ailleurs, un couplage élastique pourrait 
aussi être prévu a un autre endroit dans le rouage entre le barillet et la roue d'échappement, par exemple en amont du 
pignon 37 sur l'axe d'échappement. 


[0056] L'organe de réglage illustré oscille à une fréquence élevée (de préférence supérieure à 50Hz, typiquement supé- 
rieure à 500 Hz, par exemple 1000 Hz) nécessite une puissance en conséquence qui entraîne, comme sur tout chrono- 
graphe, une réserve de marche limitée. Puisque l’objectif premier est de réaliser un instrument précis on aura souci de 
garantir une réserve de marche adaptée à la durée de l'intervalle de temps pendant lequel on est capable de garantir 
chronométriquement la décimale visée. Cet organe réglant est donc avant tout destiné à réguler un chronographe em- 
ployé pendant des durées limitées, par exemple des durées inférieures à quelques heures, typiquement des durées de 
quelques minutes ou correspondant par exemple à la durée typique d'une épreuve sportive. Des tests et des simulations 
ont démontré que l'usage d'une lame vibrante à 1000 Hz associée à l'échappement de l'invention permet d'atteindre ou 
dépasser la réserve de marche d'un chronographe à 500 Hz basé sur un spiral, ce qui démontre qu'à énergie disponible 
constante, le rendement, en terme d'énergie dépensée par alternance, est au moins deux fois supérieur. L'organe réglant 
haute fréquence est ainsi arrété la plupart du temps, sauf lorsque le chronographe est employé. Afin d'assurer un dé- 
marrage instantané de l'organe réglant, un lanceur non illustré est avantageusement prévu pour mettre la lame vibrante 
en vibration lorsque l'utilisateur appuie sur la touche START du chronographe. Dans un mode de réalisation, ce lanceur 
agit en appliquant une impulsion directement sur la lame vibrante. Dans un autre mode de réalisation, le lanceur agit en 
appliquant une bréve impulsion sur la masse 93 à l'articulation entre le bras 95 et l'ancre 80, de maniére à contraindre 
cette articulation et à exercer ainsi une traction ou une poussée sur l'extrémité libre de la lame vibrante qui se met ainsi à 
osciller. Le méme lanceur peut étre employé lorsque l'utilisateur appuie sur la touche STOP pour bloquer l'organe réglant, 
par exemple en appuyant sur l'articulation 93 en empéchant ainsi l'ancre 80 d'osciller. 


[0057] Le mouvement comporte avantageusement des ouvertures permettant de voir la lame vibrante 100, le bras 95 
et/ou l'ancre 90. Avantageusement, le mouvement permet aussi de voir le spiral 65. Le mouvement peut étre intégré 
dans une montre qui permet de voir au travers du cadran un ou plusieurs des éléments 90, 95, 100 et/ou 65. Une telle 
ouverture à travers le mouvement et le cadran permet aussi d'entendre le bruit trés caractéristique des oscillations de 
l'organe réglant, par exemple le bruit créé par des oscillations entre 500 et 2000 Hz. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0058] 
32 barillet 
35 rouage 
37 Pignon sur l'axe de la roue d'échappement 
60 roue d'échappement 
63 dent de la roue d'échappement 
65 couplage élastique, spiral 
80 ancre 


81a, b surfaces dimpulsion 
83a,b crans de repos 


86a,b point de début de l'impulsion 


90 poutre (baguette) de l'ancre flexible 
91 axe de l'ancre 

93 articulation d'ancre 

95 bras 

100 lame vibrante 

101 point de fixation de la lame vibrante 
102 excentrique 
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103 extrémité fixe de la lame vibrante 


Revendications 


1. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 
18. 


Organe reglant pour un mouvement dhorlogerie comprenant un oscillateur vibrant (100) incluant un diapason ou une 
lame vibrante (100) connecté mécaniquement à une ancre (80) ayant des surfaces d'impulsion (81a, 81b) recevant 
de façon alternée une impulsion mécanique des dents (63) d'une roue d'échappement (60), de façon à entretenir 
des oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à faire avancer ladite roue d'échappement (60) d'une dent à 
chaque alternance desdites oscillations, un barillet (32) entraînant ladite roue d'échappement au travers d'un rouage 
(35), caractérisé en ce que la roue d'échappement comporte plus de 25 dents, par exemple 40 dents. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel l'angle d’oscillation de l'ancre est inférieur à 5°. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel Гапсге 80 comporte, aux extrémités des surfaces 
d’impulsion (81a, 81b), des crans de repos proéminents (83a, 83b). 


Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel le point de premier contact entre les dents 
(63) et les surfaces d'impulsion (81a, 81b) se déplace le long de la surface d’impulsion en fonction de la tension du 
barillet (32). 


Organe réglant selon l’une des revendications précédentes, dans lequel ledit oscillateur vibrant (100) comprend une 
lame élastique encastrée à une extrémité. 


Organe réglant selon la revendication 4, ladite lame élastique étant reliée à une poutre flexible (90) de ladite ancre 
par des moyens de liaison mécanique (95). 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ladite poutre flexible (90) comporte une masse concen- 
trée à son extrémité. 


Organe réglant selon la revendication précédente, dans lequel ledit connecteur (95) comporte un bras (95) connecté 
à la poutre flexible (90) par une articulation. 


Organe réglant selon l’une des revendications 6 à 8, dans lequel ladite ancre (80), ladite baguette (90), ledit connecteur 
(95) et ladite lame élastique (100) sont réalisés en une seule pièce. 


. Organe réglant selon l'une des revendications 6 à 9, dans lequel ladite ancre (80), ladite poutre flexible (90) et ledit 


connecteur (95) sont réalisés à partir d'une seule plaque en silicium. 


. Organe réglant selon l'une des revendications 6 à 10, dans lequel ladite lame élastique (100) est réalisée en elinvar. 
. Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d'impulsion (81a, 81b) sont 


courbes. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites surfaces d'impulsion (81a, 81b) sont 
droites. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue d'échappement comporte plus 
de 25 dents. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel lesdites oscillations isochrones ont une fré- 
quence non inférieure à 1 kHz. 


Organe réglant selon l'une des revendications précédentes, dans lequel le couple appliqué sur ladite ancre par ladite 
impulsion est sensiblement constant quelle que soit la tension dudit barillet. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie comprenant un organe réglant selon l'une des revendications précédentes. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ladite roue 
d'échappement (60) est couplée élastiquement à ladite source d'énergie (32). 
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(54) Pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie. 


(57) La pièce d'horlogerie comporte une boîte (1) renfermant un 
mouvement horloger mécanique comportant un mécanisme de 
sonnerie à répétition pouvant être déclenché automatiquement 
par le mouvement horloger mécanique. Le mécanisme de son- 
nerie comporte un mécanisme de sélection du mode de son- 
nerie, soit sonnerie ou silence qui comporte un organe de ma- 
noeuvre accessible de l'extérieur de la pièce d’horlogerie formé 
d'un curseur (C) monté coulissant dans un mouvement de va- 
et-vient sur la périphérie de la boîte (1) de la pièce d'horlogerie 
entre au moins deux positions correspondant l'une à un mode 
sonnerie et l'autre au mode silence. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte aux piéces d'horlogeries comportant un mécanisme de sonnerie, par exemple 
une grande sonnerie qui sonne les heures et les quarts en passant, soit automatiquement, et peut répéter, à n'importe 
quel moment, les heures, les quarts et les minutes à la demande sous l’action d'un poussoir. Mais le mécanisme de 
sonnerie peut également être une petite sonnerie sonnant les heures à l'heure juste seulement et les quarts en passant 
et comportant une répétition des quarts et des minutes à la demande. 


[0002] Ces mécanismes de sonnerie comportent généralement un mécanisme de sélection du mode de sonnerie permet- 
tant de choisir un mode silence où la sonnerie en passant, automatique, et inhibée. De plus, ce mécanisme de sélection 
du mode de sonnerie peut dans une pièce d’horlogerie comportant une grande sonnerie permettre une sélection entre 
un mode de grande sonnerie ou de petite sonnerie. 


[0003] On connaît des mécanismes de sélection du mode de sonnerie, notamment du document EP 1 760 550 comportant 
une roue à colonnes dont la position est indexée pas à pas par un poussoir, cette roue à colonnes déterminant en fonction 
de sa position angulaire le mode de sonnerie. Comme la roue à colonnes ne peut être indexée pas à pas que dans un sens 
de rotation, la sélection du mode de sonnerie doit impérativement suivre un cycle par exemple grande sonnerie — petite 
sonnerie — silence. Il n'est pas possible de passer du mode petite sonnerie au mode grande sonnerie ou inversement 
sans passer par le mode silence. 


[0004] De telles pièces d’horlogerie sont connues, notamment dans le domaine des montres compliquées comme les 
montres à répétition ou les montres à grande sonnerie. On pourra se reporter à l'ouvrage de François Lecoultre intitulé 
«Les montres compliquées» (ISBN 2-88175-000-1) pages 97 à 205. 


[0005] La présente invention a pour but la réalisation d'une piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie 
pouvant fonctionner suivant au moins deux modes correspondant l'un à un mode sonnerie et l'autre au mode silence, 
grande sonnerie et silence ou petite sonnerie et silence, mais de préférence trois modes, grande sonnerie, petite sonnerie 
et silence, avec laquelle l'usager puisse dans ce dernier cas passer du mode grande sonnerie au mode petite sonnerie 
et inversement sans passer par le mode silence. 


[0006] La présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie comportant une boite renfermant un mouvement horloger 
mécanique comportant un mécanisme de sonnerie à répétition pouvant étre déclenché automatiquement par le mouve- 
ment horloger dans lequel le mécanisme de sonnerie comporte une bascule de déclenchement munie d'un cliquet monté 
pivotant sur cette bascule de déclenchement et prévu pour venir en prise avec la denture d'un rochet de détente que com- 
porte la fusée du mécanisme de sonnerie de sorte que en déclenchement automatique, un écrou entrainé par le rouage 
de minuterie du mouvement, de préférence solidaire de la chaussée du mouvement horloger, provoque le pivotement de 
la bascule de déclenchement vers le rochet de détente et que lors de la chute de la bascule de déclenchement le bec 
du cliquet entraine le rochet de détente en rotation; le mécanisme de sonnerie comportant un mécanisme de sélection 
du mode de sonnerie, caractérisée par le fait que ce mécanisme de sélection du mode de sonnerie comporte un organe 
de manoeuvre accessible de l'extérieur de la piéce d'horlogerie formé d'un curseur monté coulissant dans un mouvement 
de va-et-vient sur la périphérie de la boite de la piéce d'horlogerie entre au moins deux positions correspondant l'une à 
un mode sonnerie et l'autre au mode silence. 


[0007] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution de la piéce d'horlogerie à 
répétition selon l'invention et de son mécanisme de sonnerie. 


La fig. 1 est une vue en plan qui illustre les principaux éléments du mécanisme de sonnerie de la piéce 
d'horlogerie à grande sonnerie et répétition selon l'invention en mode grande sonnerie. 


La fig. 2 est une vue similaire à la fig. 1 en mode petite sonnerie. 
La fig. 3 est une vue similaire à la fig. 1 en mode silence. 
La fig. 4 est une vue du mécanisme de sonnerie, la came de commande de l'indication du mode de sonnerie 


étant retirée, ce mécanisme étant en mode grande sonnerie. 


La fig. 5 est une vue du mécanisme de sonnerie, la came de commande de l'indication du mode de sonnerie 
étant retirée, ce mécanisme étant en mode petite sonnerie. 


La fig. 6 est une vue du mécanisme de sonnerie, la came de commande de l'indication du mode de sonnerie 
étant retirée, ce mécanisme étant en mode silence. 


La fig. 7 est une vue de la piéce d'horlogerie montrant la commande du mécanisme de sélection du mode de 


sonnerie et la commande du mécanisme de déclenchement manuel de la sonnerie. 


[0008] La piéce d'horlogerie selon l'invention est de préférence une montre de poche ou une montre bracelet comportant 
un mouvement horloger mécanique permettant à la montre d'afficher l'heure courante au moyen d'aiguilles et qui comprend 
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un mécanisme de sonnerie à répétition permettant d'indiquer au moins l’heure courante à l’aide de timbres frappés par 
des marteaux. 


[0009] De façon habituelle la montre comporte une boîte 1 renfermant au moins une platine 2 sur laquelle sont montés 
le mouvement horloger et le mécanisme de sonnerie. 


[0010] Selon la forme d'exécution illustrée la pièce d'horlogerie est de type à grande sonnerie capable de sonner auto- 
matiquement en passant les heures et les quarts et peut répéter, à n'importe quel moment, les heures, les quarts et les 
minutes par le jeu d’un poussoir. 


[0011] Le déclenchement automatique de la sonnerie est obtenu au moyen d'un écrou 3 entraîné en rotation par le rouage 
de minuterie du mouvement, dans l’exemple illustré solidaire de Гахе 4 de la chaussée (non illustrée) du mouvement 
dhorlogerie. Cet écrou 3 comporte quatre levées 5 réparties uniformément autour de son axe de rotation destinées a 
coopérer avec une bascule de déclenchement 8 agissant sur le rochet de détente 6 de la fusée 7 du mécanisme de 
sonnerie. 


[0012] En référence aux fig. 1 à 7 on décrira maintenant les éléments du mécanisme de sonnerie essentiels pour 
l'invention. Pour une description plus complete et détaillée d'un mécanisme à grande sonnerie, référence est faite à 
l'ouvrage précité «Les montres compliquées» de François Lecoultre, page 97 à 205 incorporé ici pour référence. 


[0013] Le mécanisme de sonnerie comporte une bascule de déclenchement 8 pivotée en 9 sur la platine 2. D'un cóté de 
ce point de pivotement 9 cette bascule de déclenchement comporte un bras 10 soumis à l'action d'un ressort de rappel 
11 fixé sur la platine 2. Ce ressort de rappel 11 tend à déplacer la bascule de déclenchement 8 dans le sens horaire. 
De l'autre cóté de son point de pivotement 9, cette bascule de déclenchement 8 présente une premiére extrémité 12 sur 
laquelle est pivoté un cliquet 13 autour d'un axe 14. D'un cóté de l'axe de pivotement 14 du cliquet 13, ce cliquet comporte 
un premier bras 15 muni d'une goupille 16 tandis que de l'autre cóté dudit axe de pivotement 14 du cliquet 13, ce cliquet 
comporte un bec 17 coopérant avec la denture en dent de loup du rochet de détente 6 de la fusée 7. Le second bras du 
cliquet 13 portant le bec 17 est muni d'une goupille 18 servant d'appui à un ressort de rappel de cliquet 19 fixé sur une 
seconde extrémité 20 de la bascule de déclenchement 8 tendant à déplacer le cliquet 13 de maniére à maintenir le bec 
17 de ce cliquet 13 contre la denture du rochet de détente 6 de la fusée 7. 


[0014] Ainsi, la bascule de déclenchement 8 présente vue en plan la forme générale d'un triangle, elle est pivotée sur la 
platine 1 à proximité d'un des sommets de ce triangle, les deux autres sommets comportant l'un le cliquet 13 et l'autre 
une levée de déclenchement 22. 


[0015] La face latérale de la bascule de déclenchement 8 reliant directement la seconde extrémité 20 de la bascule de 
déclenchement au bras 10 de celle-ci comporte une portion d'appui 21 formée de deux parties rectilignes formant entre 
elles un angle de l'ordre de 80? à 130°. 


[0016] Cette bascule de déclenchement 8 comporte encore la levée de déclenchement 22, pivotée sur la platine en 22a 
et reliée à ladite bascule de déclenchement 8 par une liaison élastique 23. A son extrémité éloignée de la bascule de 
déclenchement 8 cette levée de déclenchement 22 comporte un bec de déclenchement 25. Cette levée de déclenchement 
22 comporte une face latérale d'appui 24 de forme correspondante à la face d'appui 21 de la bascule de déclenchement 
8 et la liaison élastique 23 tend à déplacer le bec 25 de la levée de déclenchement 22 contre l'extrémité 20 de la bascule 
de déclenchement 8. En mode normal de grande sonnerie ou de petite sonnerie (fig. 1, 2) la levée de déclenchement 
22 est maintenue contre le corps de la bascule de déclenchement 8 par l'intermédiaire des faces d'appuis 21, 24 sous 
l'action du ressort 11. Le bec 17 du cliquet 18 est engagé dans la denture du rochet de détente 6 et de ce fait la bascule 
de déclenchement 8 occupe une position telle que le bec 25 de la levée de déclenchement 22 est situé sur le chemin des 
levées 5 de l'écrou 3 lors de la rotation de celui-ci. 


[0017] Ainsi, dans cette configuration qui correspond aux modes de fonctionnement grande sonnerie et petite sonnerie, 
chaque fois qu'au court de la rotation de l'écrou une de ses levées 5 entraine la levée de déclenchement 22 de la bascule 
de déclenchement 8 elle provoque la rotation de celle-ci autour de son axe 9 dans le sens antihoraire. 


[0018] Lorsque la levée 5 de l'écrou З échappe au bec 25 de la levée de déclenchement 22, la bascule de déclenchement 8 
chute et revient en position de repos initiale sous l'action de son ressort de rappel 11 et par conséquent, par l'intermédiaire 
du bec 17 du cliquet 13, déplace angulairement dans le sens de la fléche g le rochet de détente 6 de la fusée 7 provoquant 
ainsi le déclenchement de la sonnerie. 


[0019] Le mécanisme de sonnerie de la piéce d'horlogerie décrit comporte encore une bascule des heures 26 pivotée 
en 27 sur la platine 2 du mouvement d'horlogerie. 


[0020] Cette bascule des heures 26 comporte d'un cóté de son axe de pivotement 27 un palpeur 28 coopérant de facon 
connue avec un limacon des heures 29 à douze niveaux solidaire d'une étoile des heures 30 entrainée par le mouvement 
d'horlogerie pas à pas. Un sautoir 31 maintient la position angulaire de cette étoile des heures 30 entre ses actionnements. 
A son autre extrémité, la bascule des heures 26 porte une crémaillére 32 en prise avec le pignon de crémaillére 33 de la 
fusée 7 du mécanisme de sonnerie. La bascule des heures 26 est soumise à l'action d'un ressort de rappel 34 tendant à 
déplacer angulairement le palpeur 28 de cette bascule des heures 26 en direction du limagon des heures 29. Cette bascule 
des heures 26 comporte encore sur son bras comportant le palpeur 28 une goupille d'arrét 35 dont on verra plus loin l'utilité. 
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[0021] Le mécanisme de sonnerie comporte encore un limacon des quarts 85 solidaire de l'axe 4 de la chaussée com- 
portant quatre niveaux coopérant avec une pièce des quarts (non illustrée) pour déterminer le nombre de coups sonnés 
à chaque quart. Ce limacon des quarts comporte un bouton 86 dont la fonction sera décrite dans ce qui suit. 


[0022] Le mécanisme de sonnerie est en outre doté d'un mécanisme de sélection du mode de sonnerie, silence, grande 
sonnerie ou petite sonnerie. 


[0023] Ce mécanisme de sélection du mode de sonnerie comporte un organe de manœuvre accessible de l’extérieur de 
la boîte de montre 1 constitué généralement par un curseur coulissant C sur la périphérie de la boîte de montre entre deux 
ou trois positions et actionnant un levier de commande 36 pivoté en 37 sur la platine 2 et dont l’extrémité libre comporte 
une crémaillère 38 en prise avec un secteur denté 39 d’un disque 40 pivoté sur la platine 2. 


[0024] Ce disque 40 est solidaire d’une première came 41 comportant trois formations d'indexage 42, 43, 44 coopérant 
avec un sautoir 45 correspondant aux trois modes de sonnerie, petite sonnerie, grande sonnerie, silence. Cette première 
came 41 comporte encore une levée des heures 46 coopérant avec le bec 47 d’une bascule d’arrêt des heures 48 pivotée 
en 49, sur la platine 2. Cette bascule d'arrét des heures 48 est soumise à l’action d'un ressort de rappel 50 qui tend à 
appliquer le bec 47 de la bascule d'arrét des heures 48 contre la première came 41. Cette bascule d'arrét des heures 48 
comporte un premier bras se terminant par une face de butée 51, un second bras de commande 52 et une rampe 87. 


[0025] Lorsque la première came 41 est dans sa position correspondant au mode de grande sonnerie, le sautoir 45 
coopere avec la formation d'indexage 43 (fig. 1 et 4) et le bec 47 de la bascule darret des heures 48 est sur le haut de 
la levée des heures 46 de la première came 41 de sorte que cette bascule d'arrét des heures 48 est positionnée de telle 
façon que sa face de butée 51 soit située hors du chemin de la goupille 35 de la bascule des heures 26. Ainsi, lors du 
déclenchement de la sonnerie par l'écrou 3 la bascule des heures 26 pourra venir s'appuyer contre le limaçon des heures 
29 pour déterminer le nombre de coup sonné pour les heures. 


[0026] Lorsque la première came 41 est dans sa position correspondant au mode silence, le sautoir 45 coopère avec 
la formation dindexage 44 de cette première came 41 (fig. З et 6) et le bec 47 de la bascule d'arrêt des heures 48 est 
toujours en contact avec le haut de la levée des heures 46 de sorte que cette bascule d'arrêt des heures 48 est également 
située dans sa position angulaire pour laquelle sa face de butée 51 n’est pas située sur le chemin de la goupille 35 de 
la bascule des heures. 


[0027] Lorsque la came 41 est dans sa position angulaire correspondant au mode petite sonnerie, le sautoir 45 coopère 
avec la formation d’indexage 42 de la première came 41 (fig. 2 et 5) et le bec 47 de la bascule d'arrét des heures 48 tombe 
de la levée des heures 46 de la première came 41 sous l’action de son ressort de rappel 50 provoquant un déplacement 
de la bascule d'arrêt des heures 48 dans le sens des aiguilles d'une montre. Ce faisant, la face de butée 51 de la bascule 
d'arrêt des heures 48 se place sur le chemin de la goupille 35 de la bascule des heures 26. Cette position de la bascule 
d'arrêt des heures est maintenue pendant le premier, le second et le troisième quart. Ainsi, lors d'un déclenchement de la 
sonnerie par l'écrou 3 lors du passage du premier, du second et du troisième quart, la bascule des heures 26 est stoppée 
et seuls les quarts sont sonnés. 


[0028] Pendant le quatrième quart, le bouton 86 du limaçon des quarts 85 entre en contact avec la rampe 87 de la bascule 
d'arrêt des heures 48 déplaçant celle-ci angulairement dans le sens contraire des aiguilles d'une montre, ce qui a pour 
effet que la butée 51 de la bascule darret des heures 48 n'est plus sur le chemin de la goupille 35 de la bascule des 
heures. Ainsi à l'heure juste, l'heure est sonnée. 


[0029] Pour permettre à l'usager de savoir dans quel mode de sonnerie est placé le mécanisme de sonnerie, ce méca- 
nisme est muni d’un indicateur de mode comportant sur le cadran de la pièce d’horlogerie les indications S G P pour 
silence, grande sonnerie et petite sonnerie. Une aiguille 53 est solidaire d'un pignon 54 et son extrémité libre coopère 
avec les indications S G P. Le pignon 54 est pivoté en 55 sur la platine 2 et un ressort spiral de rappel tend à faire pivoter 
ce pignon 54 dans le sens contraire des aiguilles d'une montre. Le pignon 54 est en prise avec un secteur denté 56 d'un 
levier basculant 57 pivoté en 58 sur la platine 2 dont l'extrémité libre comporte un bec 59 coopérant avec une seconde 
came 60 solidaire du disque 40 et de la première came 41. Cette seconde came 60 comporte trois zones de diamètres 
différents coopérant avec le bec 59 du levier 57 agencés de manière à ce que l’aiguille 53 se trouve en regard d'une des 
indications S, G ou P correspondant à la position de la came 41 et donc à la position du levier de commande 36 et de 
son organe de manœuvre C. 


[0030] Grâce à ce mécanisme de sélection du mode de sonnerie et si comme dans la forme d'exécution décrite, la position 
silence est celle pour laquelle le levier de commande 36 est situé dans une de ses positions extrêmes, il est possible de 
commuter les modes de grande sonnerie et petite sonnerie entre eux sans passer par la position correspondant au mode 
silence, ce qui n’est pas possible avec les mécanismes de sélection de mode de sonnerie actuels utilisant un poussoir 
et une roue à colonne. 


[0031] En fait dans cette forme d'exécution de l'invention, les positions du curseur C pour le mode grande sonnerie et 
petite sonnerie se trouvent cóte à cóte et la position du curseur C pour le mode silence jouxte la position correspondant 
à l'un des deux modes de sonnerie. 
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[0032] En mode silence du mecanisme de selection du mode de sonnerie, le mecanisme de sonnerie est mis hors service. 
En mode grande sonnerie du mécanisme de sélection du mode de sonnerie, le mécanisme de sonnerie sonne l'heure à 
l'heure pleine, l'heure et le quart à chaque quart. En mode petite sonnerie l'heure n'est sonnée qu'à l'heure pleine mais 
pas à chaque quart. 


[0033] Le mécanisme de sonnerie comporte encore un mécanisme d'isolation permettant de découpler en mode silence 
la bascule de déclenchement 8 non seulement du rochet de détente 6 de la fusée 7 comme cela est connu mais également 
de l'écrou 3 de maniére à ce que pour ce mode silence ladite bascule de déclenchement 8 reste immobile et ne soit pas 
actionnée à vide par l'écrou 3. 


[0034] Ce mécanisme d'isolation comporte une bascule d'isolation 61 pivotée en 62 sur la platine 2 comportant à l'une de 
ses extrémités un palpeur 63 coopérant avec une levée d'isolation 64 de la premiére came 41. L'autre extrémité de cette 
bascule d'isolation 61 comporte un poussoir 65 coopérant avec la goupille 16 du cliquet 13 de la bascule de déclenchement 
8. Un ressort de rappel 66 agit sur la bascule d'isolation 61 pour maintenir celle-ci en position de repos en butée contre 
une goupille fixe 67 dans une position angulaire pour laquelle le palpeur 63 ne touche pas le moyeu de la premiére came 
41 et pour laquelle le poussoir 65 ne touche pas la goupille 16. Cette bascule d'isolation 61 reste dans cette position de 
repos lorsque le mécanisme de sonnerie est en mode grande ou petite sonnerie ainsi que lors du passage d'un de ces 
modes de sonnerie à l'autre. 


[0035] Par contre lorsque le mécanisme de sonnerie est en mode silence la levée d'isolation 64 de la premiére came 41 
agit sur le palpeur 63 faisant pivoter la bascule d'isolation 61 dans le sens inverse des aiguilles d'une montre. Ce faisant 
le poussoir 65 de cette bascule d'isolation 61 entre en contact avec la goupille 16 du cliquet 13 provocant dans un premier 
temps le pivotement de ce cliquet 13 sur la bascule de déclenchement 8 de maniére à dégager le bec 17 de la denture du 
rochet de détente 6 puis, le cliquet venant buter par sa goupille 18 contre la bascule de déclenchement 8, la rotation de 
celle-ci dans le sens inverse des aiguilles d'une montre jusque dans une position pour laquelle l'extrémité 25 de la levée 
de déclenchement 22 ne se trouve plus sur le chemin de l'écrou 3 (fig. 3 et 6). La levée de déclenchement 22 de la bascule 
de déclenchement 8 se sépare de la face d'appui 21 de celle-ci mais reste entrainée par la bascule de déclenchement 8 
par la liaison élastique 23 qui maintien la levée de déclenchement 22 de la bascule de déclenchement 8 hors du chemin 
parcouru par les levées 5 de l'écrou 3. 


[0036] Ainsi, lorsque le mécanisme de sonnerie est en mode silence la bascule de déclenchement 8 est totalement isolée, 
non seulement du rochet de détente 6 de la fusée 7 mais également de l'écrou 3 contrairement à ce qui est habituel dans 
les mécanismes existants. De cette facon la bascule de déclenchement 8 n'est pas mise en mouvement à tous les quarts, 
elle ne subit donc plus d'usure et ne perturbe pas la marche du mouvement d'horlogerie puisque celui-ci n'a plus à vaincre 
le ressort de rappel 11 de cette bascule de déclenchement 8 au passage des quarts, l'écrou 3 n'interférant plus avec la 
levée de déclenchement 22 de la bascule de déclenchement 8. 


[0037] Dans ce mode silence du mécanisme de sonnerie, la bascule d'arrét des heures 48 est, comme on l'a vu plus 
haut, déplacée angulairement dans le sens inverse des aiguilles d'une montre de sorte que sa rampe 87 n'est plus sur le 
chemin du bouton 86 du limacon des quarts. L'axe 4 de la chaussée est donc complétement déconnecté du mécanisme 
de sonnerie. Ceci constitue un avantage certain par rapport aux mécanismes de sonnerie traditionnels. 


[0038] Sur la fig. 7, on voit indiqué trés schématiquement des portions de la boite de montre 1, l'une sur laquelle est monté 
coulissant l'organe de manoeuvre C commandant la position du levier 36 du mécanisme de sélection du mode de sonnerie 
et l'autre sur laquelle est monté le poussoir P d'un mécanisme de déclenchement manuel du mécanisme de sonnerie. 


[0039] Ce mécanisme de déclenchement manuel du mécanisme de sonnerie comporte le poussoir P monté sur la boite 1 
de la piéce d'horlogerie agissant sur une extrémité d'un levier de commande 70 pivoté en 71 sur la platine 2 et dont l'autre 
extrémité agit sur une goupille 72 portée par une bascule de déclenchement manuel 73. Cette bascule de déclenchement 
manuel 73 est pivotée en 74 sur la platine 2 et est maintenue en hauteur dans ses déplacements par une vis 75 vissée dans 
la platine 2 et traversant une lumière 76 de cette bascule de déclenchement manuel 73. Cette bascule de déclenchement 
manuel est soumise à l'action d'un ressort de rappel 77. Un cliquet de déclenchement manuel 78 est pivoté en 79 sur 
la bascule de déclenchement manuel 73 et est soumis à l'action d'un ressort de rappel 80 tendant à engager ce cliquet 
de déclenchement manuel 78 dans la denture du rochet de détente 6 de la fusée 7 du mécanisme de sonnerie. Cette 
bascule de déclenchement manuel 73 comporte encore un bras 81 muni d'une goupille 82 à son extrémité coopérant avec 
le second bras de commande 52 de la bascule d'arrét des heures 48. 


[0040] Lorsque l'usager veut déclencher la sonnerie, à n'importe quel instant et quelle que soit le mode de sonnerie sé- 
lectionné par le mécanisme de sélection du mode de sonnerie, il appuie sur le poussoir P provoquant ainsi par le bascu- 
lement du levier 70 un déplacement de la bascule de déclenchement manuel 73 dans le sens de la fléche h provoquant 
simultanément un déplacement angulaire du rochet de détente 6 par le cliquet de déclenchement manuel 78 provoquant le 
déclenchement du mécanisme de sonnerie et le déplacement angulaire de la bascule d'arrét des heures 48 par la goupille 
82 de maniére à libérer la bascule des heures 26, quelle que soit le mode de sonnerie sélectionné par le mécanisme de 
sélection du mode de sonnerie. Ainsi, lors d'un déclenchement manuel, ou répétition, le mécanisme de sonnerie sonne 
les heures, éventuellement les quarts et/ou les minutes. 
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[0041] Le mecanisme de sonnerie decrit comporte trois modes de sonnerie, silence, grande sonnerie et petite sonnerie. 
Il est évident que des variantes peuvent être prévues ou seuls deux modes de sonnerie sont présents dans le mécanisme, 
grande sonnerie et silence ou petite sonnerie et silence. 


Revendications 


1. 


Piece d'horlogerie comportant une boíte (1) renfermant un mouvement horloger mécanique comportant un méca- 
nisme de sonnerie a répétition pouvant étre déclenché automatiquement par le mouvement horloger mécanique dans 
lequel le mécanisme de sonnerie comporte une bascule de déclenchement (8) munie d'un cliquet (13) monté pivotant 
sur cette bascule de déclenchement (8) et prévu pour venir en prise avec la denture d'un rochet de détente (6) que 
comporte la fusée (7) du mécanisme de sonnerie de sorte que, en déclenchement automatique, un écrou (3) entraîné 
par le rouage de minuterie du mouvement, de préférence solidaire de la chaussée du mouvement horloger, provoque 
le pivotement de la bascule de déclenchement (8) vers le rochet de détente (6) et que lors de la chute de la bascule de 
déclenchement (8) le bec (17) du cliquet (13) entraîne le rochet de détente (6) en rotation; le mécanisme de sonnerie 
comportant un mécanisme de sélection du mode de sonnerie, caractérisée par le fait que ce mécanisme de sélection 
du mode de sonnerie comporte un organe de manœuvre accessible de l'extérieur de la pièce dhorlogerie formé 
d'un curseur (С) monté coulissant dans un mouvement de va-et-vient sur la périphérie de la boîte (1) de la piece 
dhorlogerie entre au moins deux positions correspondant l’une à un mode sonnerie et l’autre au mode silence. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée par le fait que le curseur (C) coulisse entre trois positions 
correspondant aux modes grande sonnerie, petite sonnerie et silence, le tout étant agencé de manière à ce que 
l'on puisse passer du mode grande sonnerie au mode petite sonnerie et inversement sans passer par la position 
correspondant au mode silence. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 1 ou 2, caractérisée par le fait que le mécanisme de sonnerie comporte 
encore un mécanisme de déclenchement manuel à la demande permettant de déclencher une grande sonnerie, 
heures, quarts et minutes le cas échéant, à tout instant quelque soit le mode de sonnerie sélectionné par le mécanisme 
de sélection du mode de sonnerie. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que le mécanisme de déclenchement manuel 
comporte un poussoir (P), accessible de l'extérieur de la pièce d'horlogerie, relié par une liaison cinématique à un 
second cliquet (78) en prise avec la denture du rochet de détente (6). 


Pièce dhorlogerie selon la revendication 4, caractérisée par le fait que ladite liaison cinématique provoque lors de 
son actionnement par le poussoir (P) un déplacement angulaire du rochet de détente (6) et simultanément la mise 
en position inactive d'une bascule d'arrét des heures (48). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait que le mécanisme de sélection du mode de sonnerie 
comporte un levier de commande (36) pivoté sur une platine (2) du mouvement horloger relié à l’une de ses extrémités 
au curseur (C) et portant à son autre extrémité un secteur denté (38) en prise avec la denture (39) d'un disque (40) 
pivoté sur la platine (2), ce disque (40) étant solidaire d’une première came (41) présentant au moins deux formations 
d'indexage (42, 43, 44) coopérant avec un sautoir (45) et correspondant chacune à un mode de sonnerie; cette 
première came (41) présentant une levée d’arrét des heures (46) coopérant avec la bascule d’arrêt des heures (48) 
pour placer celle-ci soit en position de repos pour laquelle une bascule des heures (26) est libre de venir s'appuyer sur 
un limagon des heures (29) lors du déclenchement de la sonnerie et correspondant donc au mode grande sonnerie, 
soit en position active pour laquelle une butée (51) de la bascule d’arrêt des heures (48) est située sur le chemin 
d'une goupille (35) portée par la bascule des heures (26) interdisant à la bascule des heures (26) de contacter le 
limacon des heures (29) occultant ainsi la sonnerie des heures. 


Pièce dhorlogerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisée par le fait que le mécanisme de sonnerie 
comporte encore un mécanisme d'isolation (61, 62, 63, 64, 65, 66, 16) qui, lorsque le mécanisme de sélection du 
mode de sonnerie sélectionne le mode silence, provoque l'isolation de la bascule de déclenchement (8) de l'écrou 
(3) de sorte que cette bascule de déclenchement (8) reste immobile au passage des heures et/ou des quarts. 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisée par le fait que la bascule de déclenche- 
ment (8) présente une forme générale triangulaire vue en plan, articulée sur une platine (2) du mouvement à proxi- 
mité d’un premier de ses sommets, cette bascule de déclenchement (8) présentant, articulé sur un second de ses 
sommets, le cliquet (13) et, reliée à son troisième sommet par une liaison élastique, une levée de déclenchement 
(22) pivotée sur la platine (2); par le fait que le cliquet (13) comporte un second bras muni d'un bec (17) destiné à 
coopérer avec la denture du rochet de détente (6) et un premier bras (15) situé de l'autre cóté de son articulation (14) 
sur la bascule de déclenchement (8) muni d'une goupille (16). 


Pièce dhorlogerie selon la revendication 7, caractérisée par le fait qu'une bascule d'isolation (61) du mécanisme 
d'isolation est soumise à un ressort de rappel (66) tendant à la maintenir en position de repos contre une butée (67) 
de la platine (2). 


10. 


11. 


12. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 7,8 ou 9, caracterisee par le fait que lorsque le mecanisme de selection du 
mode de sonnerie est en mode sonnerie, la bascule d'isolation (61) est en position de repos contre la butée (67); le 
palpeur (63) et le poussoir (65) de cette bascule étant d'une part hors de contact d'avec la premiére came (41), et 
dautre part hors de contact d'avec le cliquet (13). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 7, 8 ou 9, caractérisée par le fait que lorsque le mécanisme de sélection 
du mode de sonnerie est en mode silence, la bascule d’isolation (61) est en position active, son palpeur (63) en 
contact avec la levée d'isolation (64) déplacant la bascule d'isolation dans le sens contraire des aiguilles d'une montre, 
provoquant par l'intermédiaire du poussoir (65) de cette bascule (61) et de la goupille (16) du cliquet (13) le pivotement 
de la bascule de déclenchement (8) dans le sens contraire des aiguilles d'une montre, jusque dans une position pour 
laquelle le bec (17) du cliquet (13) est hors de contact d'avec le rochet de détente (6) et pour laquelle l'extrémité (25) 
d'une levée de déclenchement (22) de la bascule de déclenchement (8) n'est plus située sur le chemin des levées 
(5) de l'écrou (3). 

Pièce d'horlogerie selon la revendication 11, caractérisée par le fait qu’une rampe (87) de la bascule d'arrét des 
heures (48) est située hors du chemin d'un bouton (86) porté par un limaçon des quarts (85) solidaire de l’écrou (3). 
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(54) Mécanisme d'échappement horloger comprenant un mécanisme flexible monobloc pour la 
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(57) L'invention concerne un mécanisme d'échappement (100) 
pour mouvement (900) ou piéce d'horlogerie (1000) com- 
portant au moins un balancier (300) et au moins une roue 
d'échappement (400). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d'échappement pour mouvement ou pièce d'horlogerie comportant au moins 
un balancier et au moins une roue d'échappement. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant une structure fixe et au moins un tel méca- 
nisme. 


[0003] L'invention concerne une pièce d’horlogerie comportant une structure fixe et au moins un tel mécanisme, ou/et 
au moins un tel mouvement d'horlogerie. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes d'horlogerie, et en particulier des mécanismes d'échappement. 


Arrière-plan de l’invention 


[0005] La performance horlogère requiert des mouvements de haute précision, avec un encombrement minimal, et un 
nombre réduit de composants, de facon à maîtriser les coûts de production, d'assemblage et de réglage. Les technologies 
«LIGA» ou «DRIE» permettent de réaliser des composants souples et précis, et de remettre complètement en question 
les architectures traditionnelles, caractérisées par un grand nombre de composants et par des réglages délicats. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention ce propose de pallier les limites des architectures connues, en proposant des mécanismes compacts, 
de faible épaisseur, et économiques à produire. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme d'échappement pour mouvement ou piéce d'horlogerie comportant 
au moins un balancier et au moins une roue d'échappement, caractérisé en ce que la transmission d'impulsions entre 
ledit au moins un balancier et ladite au moins une roue d'échappement est réalisée par un mécanisme flexible monobloc 
comportant au moins un palpeur de coopération avec ladite au moins une roue d'échappement ou respectivement ledit 
au moins un balancier, et en ce que ledit mécanisme flexible monobloc est relié par au moins une lame flexible à une 
structure fixe de ladite piéce d'horlogerie, ou respectivement à ladite au moins une roue d'échappement. 


[0008] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant une structure fixe et au moins un tel méca- 
nisme. 


[0009] L'invention concerne une piéce d'horlogerie comportant une structure fixe et au moins un tel mécanisme, ou/et 
au moins un tel mouvement d'horlogerie. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


- les fig. 1 à 4 représentent, de facon schématisée et en élévation, des guidages flexibles, linéaires sur les fig. 1 et 
2, angulaires sur les fig. 3 et 4, et représentés successivement à l'état au repos et dans un état excité par un effort 
d'impulsion; 

- la fig. 5 représente, de facon analogue, un pivot flexible bistable; 

— la fig. 6 représente, de facon schématisée et en plan, un moyen de centrage 60 

— les fig. 7 à 10 illustrent une ancre suisse flexible à force constante, bistable en flambage, et la fig. 10 est un graphique 
descriptif de la variation d'énergie potentielle du mécanisme, selon les différents états intermédiaires représentés sur 
la fig. 9; 

— la fig. 11 illustre un mécanisme d'échappement 110 avec un guidage à rigidité nulle; 

— la fig. 12 représente un mécanisme d'échappement au spiral, et la fig. 13 est un détail de la roue d'échappement 
associée; 

— les fig. 14 et 15 illustrent un échappement sans ancre; 

— les fig. 16 à 25 illustrent différentes variantes utilisables pour la réalisation de tels mécanismes flexibles: 

— la structure de la fig. 16 comporte deux lames-ressort dans deux plans orthogonaux, et reliant deux structures en 
équerre; 

— la structure de la fig. 17 est une structure de type RCC (Remote Center Compliance) avec une masse suspendue par 
deux lames-ressort en équerre par rapport à une structure fixe comportant des faces d'ancrage perpendiculaires; 

- la premiére structure de la fig. 18 comporte une masse mobile reliée à un ancrage fixe par deux lames-ressort paral- 
léles, et la deuxiéme structure comporte une masse mobile reliée à un ancrage fixe par deux lames-ressort à l'équerre 
l'une de l'autre; 

— la structure de la fig. 19, similaire à la première structure de la fig. 18, fait apparaitre une translation de type parabolique 
sous l'effet d'une masse latérale additionnelle en équerre avec la masse mobile; 

— la structure de la fig. 20 comporte des lames parallèles avec des charnières de type circulaire; 

— la fig. 21 illustre la déformée de la deuxième structure de la fig. 18; 
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— la structure de la fig. 22 comporte une masse mobile par rapport à un ancrage fixe, auquel elle est reliée par deux 
lames-ressort constituant ensemble une structure en croix; 

— la fig. 23 est une variante de la fig. 17, où la masse mobile est en équerre, sensiblement parallèle aux faces d'ancrage 
perpendiculaires; 

— les fig. 24 et 25 illustrent un système bistable avec pré-contrainte par un ressort de charge qui contraint fortement en 
flambage le système flexible, la fig. 25 étant une courbe de rigidité relative en fonction de l'effort appliqué; 

— la fig. 26 représente, sous forme d’un schéma-blocs, une pièce d’horlogerie avec un mouvement comportant un tel 
mécanisme. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] De nombreux mécanismes horlogers peuvent être réalisés, avec un nombre réduit de composants, et de préférence 
en utilisant des composants réalisés en silicium, ou par un procédé LIGA ou DRIE, en comportant des zones flexibles. 


[0012] Ces zones flexibles peuvent être utilisées pour réaliser des guidages, notamment en pivotement, ou/et pour réaliser 
des moyens de rappel élastique. 

On appelle dans la suite de l'exposé «guidages flexibles» des guidages linéaires ou rotatifs comportant une ou plu- 
sieurs lames flexibles. Leurs avantages sont nombreux, et on citera en particulier: précision, absence de friction, absence 
dhysterese, absence d'usure, aucun besoin de lubrification, absence de grippage, fabrication monolithique. Les limitations 
les plus fréquentes sont: limitation des déplacements, faible intensité des forces ou couples de rappel, cinématique parfois 
complexe, limitation de la charge supportée. 

Les fig. 1 à 4 illustrent de tels guidages flexibles. Ils sont linéaires sur les fig. 1 et 2 où une masse mobile 11 est suspendue 
par rapport à un ancrage fixe 12 par l'intermédiaire d'un jeu de lames-ressort 13 sensiblement parallèles entre elles 
interposées, d'une part entre l'ancrage fixe 12 et une masse intermédiaire 14, et d'autre part entre la masse intermédiaire 
14 et la masse mobile 11, la fig. 1 représente le systéme au repos, et la fig. 2 sous contrainte exercée sur la masse mobile; 
le déplacement linéaire de la masse intermédiaire 14 est ici la moitié du déplacement de la masse mobile 11. De facon 
analogue, les fig. 3 et 4, au repos et sous contrainte, illustrent un guidage rotatif construit de facon similaire, mais oü les 
lames 33 se développent de facon radiale autour d'un axe de pivotement virtuel A; le déplacement angulaire de la masse 
intermédiaire 34 est la moitié du déplacement de la masse mobile 31. 


[0013] Les guidages flexibles peuvent étre modifiés afin d'avoir une rigidité nulle ou pour présenter un état bistable dans 
le cas d'un composant travaillant en flambage sous l'action d'efforts exercés de part et d'autre» d'une direction moyenne, 
de part et d'autre de laquelle ce composant peut occuper deux états stables différents. Les fig. 24 et 25 illustrent un tel 
systéme bistable qui peut étre: 

— soit rigide en l'absence de ressort de charge; 

— bistable si un ressort de charge R contraint fortement en flambage le système flexible; 

— de rigidité nulle si un ressort de charge В contraint d'une valeur intermédiaire le guidage, tel que visible sur la fig. 25 ой 
la courbe de rigidité relative passe par la valeur zéro pour une valeur de charge correspondant à celle de la pré-contrainte 
due au ressort R. 


[0014] Une premiére application horlogére concerne un pivot flexible bistable 50, tel que visible sur la fig. 5, et qui peut 
étre implémenté comme guidage d'une ancre, ou ancre suisse, ou d'un autre élément horloger. L'application d'une force 
F sur le pivot flexible 50, au niveau d'une masse mobile 51, crée un comportement bistable. Cette force peut étre créée 
par un ressort flexible. Comme sur les fig. 3 et 4, des jeux de lames-ressort radiales 53 relient deux à deux un ancrage 
fixe 52, une masse intermédiaire 54, et la masse mobile 51. On voit que l'axe de pivotement virtuel A et la masse mobile 
51 peuvent, selon le besoin, soit étre du méme cóté de l'ancrage fixe comme sur la fig. 3, soit de part et d'autre de celui-ci 
comme sur la fig. 5. 


[0015] Une autre application visible sur la fig. 6 concerne un moyen de centrage 60, notamment en silicium ou similaire, 
faisant fonction de pierre pour le centrage d'un axe 61, avec une pluralité de doigts élastiques 62. Un tel élément flexible 
permet de pallier le probléme des ébats dans les pivots. De tels doigts de centrage flexibles 62, notamment en silicium, 
ne sont pas à proprement parler des guidages flexibles car ils sont en constant frottement avec l'axe 61 dont ils assurent 
le centrage. L'intégration de butées 63 permet d'éviter toute casse des éléments flexibles 62. 


[0016] De facon particulièrement avantageuse, l'invention est applicable à un mécanisme d'échappement 100 pour mou- 
vement 900 ou piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un balancier 300 et au moins une roue d'échappement 400. 


[0017] Selon l'invention, la transmission d'impulsions entre ledit au moins un balancier 300 et ladite au moins une roue 
d'échappement 400 est réalisée par un mécanisme flexible monobloc 500. Ce mécanisme flexible monobloc 500 comporte 
au moins un palpeur 600 de coopération avec ladite au moins une roue d'échappement 400 ou respectivement ledit 
au moins un balancier 300. Ce mécanisme flexible monobloc 500 est relié par au moins une lame flexible 700, ou de 
préférence par une pluralité de lames flexibles constituant des moyens de rappel élastique, à une structure fixe 800 de 
ladite piéce d'horlogerie 1000, ou respectivement à ladite au moins une roue d'échappement 400. 


[0018] Une application intéressante concerne une ancre, en particulier une ancre suisse flexible à force constante, tel 
qu'illustré par les fig. 7 à 10, qui fonctionne selon le principe bistable en flambage. L'ancre 70 comporte une baguette 71 
munie d'une fourchette 72 avec dard (non représenté sur les figures) similaire à une ancre suisse. L'ancre 70 comporte 
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une tige flexible 73 qui pivote en 74 et qui est guidée en 75 (rotation et translation verticale). Un deplacementAx du guidage 
en 75 induit un état bistable permanent. L'ancre 70 coopére avec une roue d'échappement á deux niveaux, représentée 
ici uniquement par des chevilles 77, 78, qu'elle comporte sur ces deux niveaux respectifs. 


[0019] Une cheville 76, sur un deuxième niveau de l'ancre 70, permet à la roue d'échappement, de déplacer l'ancre 70 
proche de son point de basculement. 


[0020] La course de l’ancre 70 est limitée par des goupilles ou butées de limitation 79, 80. 
[0021] Le balancier et les petit et grand plateaux, non représentés, sont similaires à ceux d’une ancre suisse classique. 


[0022] La fig. 10 est un graphique descriptif de la variation d'énergie potentielle du mécanisme, où l'ancre flexible 70 est 
représentée par une bille 81 qui roule sur une bosse d'énergie potentielle 82. La course est limitée par les goupilles 79 et 
80. Le fonctionnement est expliqué pour un mouvement dans le sens S1 de la fourchette 72, correspondant au sens S2 
de la tige flexible 73, selon les différents états intermédiaires représentés sur la fig. 9 et symbolisés sur la fig. 10. 


[0023] L'étape P1 correspond à la recharge de la force constante. Cet état est de trés courte durée, car la roue 
d'échappement pousse, par l'intermédiaire de ses chevilles, vers la position P2, ou l'ancre 70 est juste avant le point de 
basculement bistable. 


[0024] Le passage de la position P2 à la position P3 correspond au dégagement de l'ancre 70. La cheville de plateau du 
balancier fait basculer l'ancre 70 de l'autre cóté de l'état bistable. 


[0025] Le passage de la position P3 à la position P4 correspond à la phase d'impulsion de l'ancre 70 sur le balancier: 
la tige 73 de l'ancre 70 effectue l'impulsion avec une force constante; en effet, seule l'énergie emmagasinée dans la tige 
73 est restituée. 


[0026] Dans la position P4, le balancier est libre, la cheville de plateau quitte la fourchette 72, et l'oscillateur est totalement 
libre. 


[0027] Le passage de la position P4 à la position P5 correspond au dégagement de la roue d'échappement: la tige d'ancre 
73 finit de se courber, et elle se dégage de la roue d'échappement, ceci sans influencer le mouvement du balancier qui 
est déja libre. 

[0028] Le passage de la position P5 à la position P6 correspond au retour: la roue d'échappement avance d'un pas de dent, 
et amène l'ancre 70 dans la position P6, où l'ancre 70 est prête à accueillir la cheville de plateau pour un nouveau cycle. 


[0029] Le système ne peut pas créer une impulsion lors d’un choc car le dard, non représenté sur les figures, empêche 
tout renversement. Le système présente toutes les sécurités d'un échappement à ancre suisse. 


[0030] Une autre application est illustrée à la fig. 11, et concerne un mécanisme dechappementl 10 avec un guidage à 
rigidité nulle. Ce mécanisme 110 comporte un cadre mobile 111 articulé par des lames souples 113 par rapport à des 
ancrages fixes 112. Le cadre mobile 111 comporte un ressort de charge lui donnant une rigidité nulle, tel qu'exposé plus 
haut. Ce cadre mobile 111, qui est l'équivalent d’une ancre, porte une fourchette 114 avec des cornes 115 et un dard 116. 
Cette fourchette 114 est analogue à celle d'une ancre suisse, avec toutes les sécurités anti-rebat et anti-galop. Une roue 
d'échappement 118 comporte des dents 118A, В, C, D, disposées à 90° les unes des autres, qui peuvent coopérer avec 
des dents119A, B, C, D, du cadre mobile 111, également disposées à 90° les unes des autres. Le balancier et les petit 
et grand plateaux sont similaires à ceux d’une ancre suisse classique. 


[0031] Lorsque la cheville de plateau 117 entre en contact avec la corne d'entrée, une dent 119A du cadre mobile 111 
libère sans recul la roue d'échappement 118, et la dent 118B de la roue d'échappement 118, sensiblement à l'équerre de 
la dent 119A, effectue une impulsion tangentielle sur le cadre mobile 111 de Гапсге au niveau d’une dent 119B. A la fin 
de l'impulsion, la dent 118C de la roue d'échappement est stoppée par la dent correspondante 119C sur l'ancre. Le cycle 
d’impulsion se reproduit de manière similaire avec les dents 118D et 119D. 


[0032] De manière similaire au système précédent, une charge plus importante des lames flexibles 113 peut créer un sys- 
teme bistable. La position de la dent d'impulsion 118B par rapport à la dent 119A peut amener l'ancre près de l'instabilité, de 
manière similaire à la position P2 sur la fig. 9. Il en résulte que l'ancre 111 fournit une impulsion via la roue d'échappement 
118 et l'énergie stockée dans les lames flexibles 113. 


[0033] Le systéme présente toutes les sécurités de l'échappement à ancre suisse. 
[0034] La fig. 12 représente un mécanisme d'échappement au spiral 120. 


[0035] Le principe de l'entretien et régulation de l'oscillateur de cet échappement est trés différent de l'approche classique. 
Le balancier n'est plus muni de plateaux et l'entretien de l'oscillation est effectué via le piton et le spiral. 


[0036] Le ressort-spiral 121 spiral se termine par un piton 122, qui est mobile durant le fonctionnement. Ce piton 122 
est guidé par un guidage flexible 123, avec lames souples 124, et dont le centre de rotation 125 correspond à l'axe du 
balancier. Sur ce piton 122 est fixée une cheville 127. 


[0037] La roue d'échappement 126 ne posséde pas de dents mais un parcours 128, ou came, oü vient se loger la cheville 
127 de piton, tel que visible sur la fig. 13. Ce parcours 128 comporte une succession de rampes 128A, 128B, obliques 
par rapport aux radiales de la roue d'échappement, séparées par des positions de repos, et présentant l'aspect d'une 
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roue dentée centree sur l'axe de la roue d'échappement, les rampes 128A et 128B étant en alternance croissantes et 
décroissantes quand on parcourt la périphérie de la roue d'échappement 126. 


[0038] Le balancier ne possède plus de plateau, et est donc considérablement simplifié. 


[0039] Si on imagine le comportement du mécanisme sans cheville de piton et sans roue d'échappement: dans ce cas, 
lors des oscillations, le piton 122 se déplace par rapport à sa position de repos sous l'action de la force qu'exerce le spiral 
121 sur lui. Toutefois, le systéme s'arréte faute d'entretien. Dans le cas du systéme complet, la cheville de piton 127, 
guidée dans le profil 128, remplit la fonction d'entretien et de régulation de l'oscillation de la maniére suivante, décrite lors 
d'un déplacement horaire du balancier en mouvement: 

— quand le balancier est dans la position qui correspond aux fig. 12 et 13, le balancier débutant son mouvement horaire, 
la cheville de piton 127 bloque le pivotement de la roue d'échappement 126. La cheville 127 ne peut se déplacer dans 
le sens SD, car le spiral 121 la retient vers la gauche; 

— quand le balancier et la cheville sont en position de repos, lors de la rotation horaire du balancier, juste aprés le passage 
par la position de repos du spiral121, le piton 122 est entrainé par le balancier. La cheville 127 se dégage de son repos 
129 dans la roue d'échappement 126, et une impulsion antihoraire recharge le spiral 121; 

— quand le balancier est en fin de course horaire, la cheville de piton 127, une fois arrivée dans son prochain point de repos 
129A sur la roue d'échappement 126, ne va pas en sortir, car le balancier continue de la retenir dans le sens opposé. 


[0040] Les fig. 14 et 15 illustrent un échappement sans ancre 140. Le balancier 141 comporte un plateau avec une cheville 
142. La platine comporte deux chevilles/butées 143 et 144. Une roue d'échappement 145 comporte une pluralité de dents 
146. Chaque dent 146 remplit la fonction d'une petite ancre, et comporte une mini-ancre 147: Chaque mini-ancre 147 
comporte une cheville d'ancre 148 guidée par lames flexibles 149. Cette cheville d'ancre148 peut étre actionnée par un petit 
levier 150. Chaque dent 146 comporte également un plan d'impulsion 151. Le mécanisme de roue d'échappement est à 
deux niveaux: un niveau bas porte les chevilles d'ancre 148, et correspond au niveau oü sont disposées les chevilles/butées 
de platine 143 et 144, tandis qu'un niveau haut porte la structure de roue d'échappement 145 et les leviers 150. 


[0041] Le fonctionnement est expliqué sur une dent 146 de la roue d'échappement 145 juste aprés une impulsion, le 
balancier 141 commençant un déplacement horaire. Lors de la rotation du balancier 141 dans le sens horaire, la cheville 
de plateau 142 fait pivoter la mini-ancre 147, qui passe de la position PB à la position PA de la fig. 15, et se dégage de la 
première cheville/butée de platine 143. La roue d'échappement 146 avance d'un trés faible angle jusqu'à ce que la cheville 
d'ancre148 de la mini-ancre 147 bute contre la deuxième cheville/butée de platine 144. 


[0042] Quand le balancier 141 pivote en sens anti-horaire, la cheville de plateau 142 fait pivoter la mini-ancre 147 qui lui 
fait face, amenant le levier 150 en position PC, et la cheville d'ancre 148 contourne la deuxième cheville/butée de platine 
144. La roue d'échappement 145 tourne jusqu'à la prochaine dent. Dans ce mouvement, le plan d'impulsion 151 de la 
roue d'échappement 145 effectue une impulsion sur la cheville de plateau 142. 


[0043] La forme spéciale des chevilles/butées 143 et 144 solidaires de la platine évitent le galop. Les fig. 16 à 25 illustrent 
différentes variantes utilisables pour la réalisation de tels mécanismes flexibles: 

- la structure 160 de la fig. 16 comporte deux lames-ressort 161 et 162 dans deux plans orthogonaux, et reliant deux 
structures en équerre 163 et 164; 

— la structure 170 de là fig. 17 est une structure de type RCC (Remote Center Compliance) avec une masse 171 suspendue 
par deux lames-ressort 172 et 173 en équerre par rapport à une structure fixe 174 comportant des faces d'ancrage 175 
et 176 perpendiculaires; 

— la première structure 180 de la fig. 18 comporte une masse mobile 181 reliée à un ancrage fixe 182 par deux lames-res- 
Sort paralléles 183 et 184, et la deuxiéme structure 185 comporte une masse mobile 186 reliée à un ancrage fixe 187 par 
deux lames-ressort 188 et 189 à l'équerre l'une de l'autre; la structure 180 de la fig. 19, similaire à la première structure 
180 de la fig. 18, fait apparaitre une translation de type parabolique sous l'effet d'une masse latérale additionnelle 181A 
en équerre avec la masse mobile 181, avec une valeur A=0,6 X? / L; 

— la structure 200 de la fig. 20 comporte des lames parallèles avec des charnières de type circulaire, si le dimensionnement 
du rayon R est inférieur à 5 fois la valeur de l'épaisseur minimale Hmin, les effets de concentration de contraintes sont 
négligeables; 

— la fig. 21 illustre la déformée de la deuxième structure 185 de la fig. 18; 

— la structure 220 de la fig. 22 comporte une masse mobile 221 par rapport à un ancrage fixe 222, auquel elle est reliée 
par deux lames-ressort 223 et 224 constituant ensemble une structure en croix; 

— la fig. 23 est une variante de la fig. 17, où la masse mobile 171 est en équerre, sensiblement parallèle aux faces d'ancrage 
175 et 176 perpendiculaires; 

- les fig. 24 et 25 illustrent un système bistable avec pré-contrainte par un ressort de charge Н qui contraint fortement en 
flambage le systéme flexible, la fig. 25 étant une courbe de rigidité relative en fonction de l'effort appliqué. 


[0044] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 900 comportant au moins un des mécanismes flexibles 
décrits ci-dessus, et notamment comportant une structure fixe 800 et au moins un tel mécanisme 100. 


[0045] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000, notamment une montre, comportant au moins un tel 
mouvement d'horlogerie 900, ou/et au moins un des mécanismes flexibles décrits ci-dessus, notamment comportant une 
structure fixe 800 et au moins un tel mécanisme 100. 
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Revendications 


1. 


Mécanisme d'échappement (100) pour mouvement (900) ou piece dhorlogerie (1000) comportant au moins un ba- 
lancier (300) et au moins une roue d'échappement (400), caractérisé en ce que la transmission d'impulsions entre ledit 
au moins un balancier (300) et ladite au moins une roue d'échappement (400) est réalisée par un mécanisme flexible 
monobloc (500) comportant au moins un palpeur (600) de coopération avec ladite au moins une roue d'échappement 
(400) ou respectivement ledit au moins un balancier (300), et en ce que ledit mécanisme flexible monobloc (500) est 
relié par au moins une lame flexible (700) à une structure fixe (800) de ladite piéce d'horlogerie (1000), ou respecti- 
vement à ladite au moins une roue d'échappement (400). 


Mécanisme (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme flexible monobloc (500) est une 
ancre (70), ou une ancre suisse, flexible à force constante, bistable en flambage, ladite ancre (70) comportant une 
baguette (71) munie d'une fourchette (72) avec dard et comportant une tige flexible (73) pivotante et guidée, ladite 
ancre (70) coopérant avec une roue d'échappement (400) à deux niveaux, comportant des chevilles (77; 78) sur 
lesdits deux niveaux respectifs, ladite ancre (70) portant encore, sur un autre niveau que ladite tige flexible (73), une 
cheville 76, agencée pour coopérer avec ladite roue d'échappement (400) pour le déplacement de ladite ancre (70) 
à proximité de son point de basculement. 


Mécanisme (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il constitue un mécanisme d'échappement (110) avec 
un guidage à rigidité nulle, ledit mécanisme (110) comportant un cadre mobile (111) articulé par des lames souples 
(113) par rapport à des ancrages fixes (112), ledit cadre mobile (111) comporte un ressort de charge lui donnant une 
rigidité nulle, ledit cadre mobile (111) constituant d'une ancre et portant une fourchette (114) avec des cornes (115) et 
un dard (116), ladite fourchette 114 étant analogue à celle d'une ancre suisse, ledit mécanisme (100) comportant une 
roue d'échappement (118) comportant des dents (118A, B, C, D) agencées pour coopérer avec des dents (119A, B, 
C, D) dudit cadre mobile (111), ledit mécanisme (100) comportant un balancier (300) équipé de petit et grand plateaux 
similaires à ceux d'une ancre suisse et porteur d'une cheville de plateau (117), ledit mécanisme (100) étant agencé 
de facon à ce que, lorsque ladite cheville de plateau (117) entre en contact avec une corne (115) d'entrée, une dent 
(119A) dudit cadre mobile (111) libére sans recul ladite roue d'échappement (118), et une dent (118B) de la roue 
d'échappement (118) dans une position sensiblement perpendiculaire à ladite dent (119A) effectue une impulsion 
tangentielle sur ledit cadre mobile (111) de l'ancre, et que, à la fin de l'impulsion, une dent (118C) de ladite roue 
d'échappement (118) est stoppée par une dent correspondante (119C) dudit cadre mobile (111). 


Mécanisme (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il constitue un mécanisme d'échappement au spiral 
(120), avec un balancier (300) dépourvu de plateaux, et oü l'entretien de l'oscillation est effectué via un piton et un 
ressort-spiral (121) spiral, lequel se termine par un piton (122), qui est mobile durant le fonctionnement, et qui est 
guidé par un guidage flexible (123), avec lames souples (124), et dont le centre de rotation (125) correspond à l'axe 
dudit balancier (300), sur ledit piton (122) étant fixée une cheville (127), ledit mécanisme (100) comportant une roue 
d'échappement (126) sans dents mais comportant un parcours de came (128) oü vient se loger ladite cheville (127) 
de piton, ledit mécanisme (100) étant agencé de facon à ce que, lors des oscillations, ledit piton (122) se déplace par 
rapport à sa position de repos sous l'action de la force qu'exerce sur lui ledit spiral (121), et à ce que ladite cheville 
de piton (127), guidée dans ledit profil (128), remplit la fonction d'entretien et de régulation de l'oscillation, de facon 
à ce que, lors d'un déplacement horaire du balancier en mouvement: 

— quand le balancier est dans une première position où il débute son mouvement horaire, ladite cheville de piton (127) 
bloque le pivotement de ladite roue d'échappement (126), ladite cheville (127) étant retenue par ledit spiral (121); 

— quand le balancier et la cheville sont en position de repos, lors de la rotation horaire du balancier, juste aprés le 
passage par la position de repos du spiral (121), ledit piton (122) est entrainé par le balancier, et ladite cheville (127) 
se dégage de son repos (129) dans ladite roue d'échappement (126), et une impulsion antihoraire recharge ledit 
spiral (121); 

— quand le balancier est en fin de course horaire, ladite cheville de piton (127), une fois arrivée dans un prochain point 
de repos (1294) sur ladite roue d'échappement (126), y reste, étant retenue par le balancier dans le sens opposé. 


Mécanisme (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il constitue un mécanisme d'échappement sans ancre 
(140), avec un balancier (141) comportant un plateau avec une cheville (142), une platine (800) comportant deux 
chevilles/butées (143; 144), et une roue d'échappement (145) comportant une pluralité de dents (146), chacune 
comportant une mini-ancre (147), laquelle comporte une cheville d'ancre (148) guidée par lames flexibles (149), ladite 
cette cheville d'ancre (148) étant actionnée par un levier (150), et chaque dite dent (146) comportant également un 
plan d'impulsion (151), ladite roue comportant deux niveaux, un niveau bas portant lesdites chevilles d'ancre (148), et 
correspondant au niveau oü sont disposées lesdites chevilles/butées de platine (143; 144), et un niveau haut portant 
une structure de roue d'échappement (145) et lesdits leviers (150), ledit mécanisme (100) étant agencé de facon 
à ce que, lorsque, juste aprés une impulsion, ledit balancier (141) commengant un déplacement horaire, lors de la 
rotation dudit balancier (141) dans le sens horaire, ladite cheville de plateau (142) fait pivoter ladite mini-ancre (147) 
correspondante, qui se dégage de ladite premiére cheville/butée de platine (143), ladite roue d'échappement (146) 
avancant alors d'un trés faible angle jusqu'à ce que ladite cheville d'ancre (148) de ladite mini-ancre (147) bute contre 
ladite deuxième cheville/butée de platine (144), et que, lorsque ledit balancier (141) pivote en sens anti-horaire, ladite 
cheville de plateau (142) fait pivoter ladite mini-ancre (147) qui lui fait face, amenant son levier (150) face à ladite 
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première cheville/butee de platine (143, et ladite cheville d'ancre (148) contournant ladite deuxième cheville/butée de 
platine (144), ladite roue d'échappement (145) tournant jusqu'à la dent (146) suivante, lors de ce mouvement, ledit 
plan d'impulsion (151) effectuant une impulsion sur ladite cheville de plateau (142). 


Mouvement (900) d’horlogerie comportant une structure fixe (800) et au moins un dit mécanisme (100) selon une 
des revendications précédentes. 


Pièce d'horlogerie (1000) comportant une structure fixe (800) et au moins un dit mécanisme (100) selon une des 
revendications 1 à 5, ou/et au moins un mouvement (900) d'horlogerie selon la revendication précédente. 
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(54) Pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie et un dispositif de débrayage du 
mécanisme de mise à l'heure. 


(57) L'invention concerne une pièce d'horlogerie à sonnerie, par 









































exemple une montre à répétition minutes, capable d'empêcher бе 25 Pa 57 
qu'une mise а l'heure intempestive а partir de la tige de com- را که‎ | 
mande (9) pendant le fonctionnement de la sonnerie puisse cau- =; ES 
ser des dommages, et dans laquelle un dispositif de débrayage 2 LL) 5 
est interposé dans le rouage de mise à l'heure et commandé à ИЖ 
partir d'une piéce mobile du mécanisme de sonnerie. Le dispo- 1 人 

sitif de débrayage comporte un renvoi de minuterie (19) pouvant の 


être déplacé axialement, à partir d'une position de repos où il 
est en prise avec le renvoi de pignon coulant (16). Ladite pièce 
mobile du mécanisme de sonnerie est de préférence l'arbre (46) 
du barillet de sonnerie, portant une came rotative (56) à pro- 
fil en spirale. Au début de la mise en action du mécanisme de 
sonnerie, cette came pousse un levier isolateur (60) qui soulève 
une lame (25) commandant le déplacement vertical du renvoi 
de minuterie (19). Cela supprime la liaison cinématique dans le 
rouage de mise à l'heure, de sorte que la tige (9) peut faire tour- 
ner le renvoi de pignon coulant (16) sans produire d'effet et sans 
rencontrer de résistance. 
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Description 


Arrière-plan de l’invention 


[0001] La présente invention concerne une pièce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un mécanisme de 
sonnerie, un dispositif d'affichage de l'heure, entraîné par un mouvement d'horlogerie, et un mécanisme de mise à l'heure 
comportant notamment un rouage de mise à l'heure relié au dispositif d'affichage, une tige de commande manuelle et 
un pignon coulant entraîné en rotation par ladite tige et capable de coulisser sur celle-ci pour se mettre en prise avec 
un premier renvoi du rouage de mise à l'heure afin de transmettre la rotation du pignon coulant au dispositif d'affichage 
de l'heure. 


[0002] Dans la demande de brevet EP 1 429 214, qui décrit une piéce d'horlogerie de ce genre, il est expliqué qu'une 
opération de mise à l'heure pendant que la sonnerie fonctionne peut causer d'importants dégâts et devrait donc être évitée. 
A cet effet, la solution proposée utilise un mécanisme de blocage qui est commandé par ladite piéce mobile du mécanisme 
de sonnerie et qui bloque la bascule classique du mécanisme de mise à l'heure, de sorte que le pignon coulant commandé 
par cette bascule ne peut plus se déplacer pour aller s'engrener sur le rouage de mise à l'heure. 


[0003] Un tel blocage est efficace, mais laisse subsister des risques de dégáts si l'utilisateur, habitué à sentir une résis- 
tance chaque fois qu'il tire sur la couronne de la tige de commande, exerce une trop forte traction. 


[0004] Celle-ci pourrait endommager le mécanisme de mise à l'heure ou le mécanisme de blocage, ou encore le méca- 
nisme de sonnerie si le blocage était surmonté. 


Résumé de l'invention 


[0005] La présente invention vise à éviter les inconvénients susmentionnés de l'art antérieur, en évitant d'une maniére 
süre qu'un utilisateur puisse endommager la piéce d'horlogerie par des manipulations intempestives lorsque le mécanisme 
de sonnerie n'est plus en position de repos. 


[0006] Dans ce but, il est prévu une piéce d'horlogerie du genre indiqué en préambule ci-dessus, caractérisée par un 
dispositif de débrayage, interposé dans le rouage de mise à l'heure et capable de supprimer sur commande la transmission 
du mouvement de rotation dudit premier renvoi au dispositif d'affichage de l'heure, et par une commande de débrayage, 
mise en action par une piéce mobile du mécanisme de sonnerie pour actionner le dispositif de débrayage durant le fonc- 
tionnement du mécanisme de sonnerie. 


[0007] Ainsi, contrairement au principe prévu dans la publication EP 1 429 214, le mécanisme de mise à l'heure n'est 
pas bloqué lors du déclenchement de la sonnerie, mais simplement débrayé, de sorte que la liaison cinématique entre le 
premier renvoi du rouage de mise à l'heure et le dispositif d'affichage est provisoirement supprimée. Ce débrayage est 
opéré quelle que soit la position de la tige de commande et/ou du pignon coulant. Dans cette situation, si l'utilisateur tire la 
tige de commande et tente d'effectuer une mise à l'heure, il peut faire tourner la couronne avec la tige et le pignon coulant 
sans produire d'effet sur les autres éléments, donc sans risquer de causer des dommages. En outre, en ne rencontrant 
pas de résistance et constatant que les organes d'affichage ne bougent pas, il prend conscience de la neutralisation de 
la manoeuvre qu'il a tentée. 


[0008] En pratique, l'invention conduit à la présence de deux embrayages en série entre la tige de commande manuelle 
et le dispositif d'affichage de l'heure, le premier étant formé par l'accouplement traditionnel du pignon coulant avec le 
premier renvoi du rouage de mise à l'heure. La solution selon l'invention est plus simple à réaliser et plus fiable qu'une 
solution envisagée par ailleurs et non publiée au moment du dépót de la présente demande, consistant à arréter le pignon 
coulant dans une position intermédiaire oü il n'est pas encore en prise avec ledit premier renvoi, durant le fonctionnement 
du mécanisme de sonnerie. 


[0009] D'autres particularités et avantages de l'invention apparaitront ci-dessous dans la description d'un mode de réali- 
sation actuellement préféré, présenté à titre d'exemple non limitatif en référence aux dessins annexés. 

Description sommaire des dessins 

[0010] 


La fig. 1 est une vue en plan schématique d'une partie des éléments d'une montre à sonnerie selon l'invention, oü 
l'on voit le mécanisme de mise à l'heure, le rouage de minuterie de l'affichage horaire, les moyens de dé- 
brayage de la mise à l'heure et une partie du mécanisme de sonnerie dans sa position de repos. 


La fig. 2 est une vue analogue à la fig. 1, dans une position de fonctionnement du mécanisme de sonnerie. 
La fig. 3 est une vue en coupe verticale schématique suivant la ligne 111-1! de la fig. 1. 


La fig. 4 est une vue analogue à une partie de la fig. 3, mais dans l'état illustré par la fig. 2, et montre également 
l'arbre de barillet du mécanisme de sonnerie. 
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Description détaillée d'un mode de réalisation 


[0011] Les dessins représentent ceux des éléments d'une montre à sonnerie, en l’occurrence une montre-bracelet à 
répétition minutes, qui contribuent à la compréhension de l'invention. Comme d'habitude, le mouvement d'horlogerie (non 
représenté) entraine par friction le dispositif d'affichage de l'heure 2, dont on voit ici la chaussée 3 munie de l'aiguille des 
minutes et le rouage de minuterie 4 composé d'une roue 5, en prise avec la chaussée 3, et d'un pignon 6 en prise avec 
la roue des heures (non représentée). 


[0012] Le mécanisme de mise à l'heure 8 comporte de maniére classique une tige de commande 9, ayant une position 
neutre pour le remontage du mouvement et au moins une position tirée pour la mise à l'heure, et portant à son extrémité 
extérieure (non représentée) une couronne de commande manuelle. Un pignon coulant 10 ayant une denture de chant 11 
peut coulisser sur une section carrée 12 de la tige 9. Au moyen d'une tirette 13 coopérant avec la tige 9 et d'une bascule 
14 coopérant avec le pignon coulant 10, la tirette 13 et un ressort de rappel, le mouvement axial de la tige 9 commande le 
déplacement axial du pignon coulant entre une position de remontage (non représentée), oü il coopére avec un renvoi de 
remontoir classique 15, et une position de mise à l'heure (fig. 1 et 2) dans laquelle sa denture 11 s'engréne avec un premier 
pignon 16 (appelé habituellement le renvoi de pignon coulant) du rouage de mise à l'heure 17. Ce rouage 17 comporte 
encore un mobile rotatif 18 comprenant un renvoi de minuterie 19 et un pignon intermédiaire 20 qui est en prise avec la 
roue de minuterie 5. Pour permettre un débrayage conformément au principe de la présente invention, le renvoi 19, qui 
est normalement en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, peut s'en dégager afin d'interrompre la liaison cinématique 
effectuée par le rouage de mise à l'heure. Dans le mode de réalisation particulier représenté dans les dessins, le renvoi 19 
est mobile et coulissant sur une section non circulaire 22 (fig. 3 et 4), par exemple carrée, de l'axe du pignon intermédiaire 
20 et peut donc se déplacer en direction axiale. Dans ce but, il présente une gorge extérieure circulaire 23 dans laquelle 
est engagée l'extrémité libre 24 d'une lame flexible 25 légérement inclinée, dont la base 26 est fixée et précontrainte pour 
que l'élasticité de la lame tende à faire descendre le renvoi 19 pour le maintenir normalement dans sa position embrayée, 
comme le montre la fig. 3. 


[0013] Dans les dessins, on n'a représenté que partiellement le mécanisme de sonnerie 30 à répétition minutes. Rappe- 
lons qu'un tel mécanisme sonne sur demande l'heure indiquée visuellement par le dispositif d'affichage de l'heure, par 
des coups indiquant les heures, les quarts et les minutes écoulées dans le quart d'heure. En général, l'utilisateur actionne 
un levier ayant pour effets d'armer le ressort de sonnerie et mettre en fonctionnement le mécanisme de sonnerie. Celui-ci 
prend l'information horaire sur des cames (appelées aussi limaçons) liées au dispositif d'affichage 2, à savoir une came 
des quarts 31 et une came des minutes 32 couplées à la chaussée 3, et une came des heures 33 fixée à une étoile à 
douze branches 34 avancant d'un pas à la fin de chaque heure. 


[0014] Un homme du métier reconnaítra dans les dessins divers composants du mécanisme de sonnerie 30 à répétition 
minutes, en particulier la crémaillére 36, la piéce des heures 37 pivotée en 38 et pourvue d'un palpeur 39, la piéce des 
minutes 40 pivotée en 41 et pourvue d'un palpeur 42, la piéce des quarts 43 (supprimée dans la fig. 2 afin de clarifier le 
dessin), pourvue d'un palpeur 44 et d'un cliquet des minutes 45, et l'arbre 46 du barillet de sonnerie, ayant une bonde 47 
(fig. 4) pour la fixation du ressort de sonnerie. De maniére classique, l'arbre 46 comporte une section carrée 50 le long 
de laquelle se trouvent notamment un rochet des heures 51, un pignon de crémaillére 52, un doigt d'entrainement des 
quarts 53 associé à un pignon des quarts 54, et un écrou de fixation 55. 


[0015] Dans le cas présent, une came d'isolateur 56 est également montée sur la section carrée 50, si bien qu'elle est 
solidaire en rotation de l'arbre 46. La came 56 présente un profil périphérique 57, ayant une forme en spirale sur une 
partie de son pourtour et en arc de cercle sur le reste du pourtour, contre lequel une extrémité 59 d'un levier isolateur 60 
est appuyée par l'action d'un ressort symbolisé par la fléche R. Le levier isolateur 60 posséde un moyeu 61 monté sur 
un pivot 62, de sorte qu'il ne peut pas osciller verticalement. Son autre extrémité 63 est munie d'un plot bombé 64 sur 
lequel la lame élastique 25 s'appuie par sa précontrainte en direction verticale descendante. La face inférieure de cette 
lame présente un creux 65 formant un cran pour le plot 64 dans la position de repos de l'isolateur 60 et de la lame 25, 
ayant pour effet de maintenir le renvoi de minuterie 19 en position embrayée. A cause de l'inclinaison de la face inférieure 
67 de la lame 25, cette lame peut étre soulevée par un déplacement du plot 64 dans le sens de la fléche D de la fig. 4, 
c'est-à-dire en direction du renvoi de minuterie 19. 


[0016] Dans la position de repos du mécanisme de sonnerie 30, correspondant aux fig. 1 et 3, l'arbre 46 du barillet de 
sonnerie est en fin de course, de sorte que l'extrémité 59 du levier isolateur 60 s'appuie contre la partie de plus petit rayon 
de la came 56. L'isolateur est donc en position de repos, la lame 25 occupe sa position basse représentée à la fig. 3 et 
maintient le renvoi de minuterie 19 en prise avec le renvoi de pignon coulant 16, de sorte que le rouage de mise à l'heure 
17 est à l'état embrayé. Lorsque l'utilisateur met la tige de commande 9 en position tirée pour la mise à l'heure, comme 
c'est le cas dans les fig. 1 et 3, le pignon coulant 10 s'engréne sur le renvoi 16 et une rotation manuelle de la tige 9 se 
transmettra à la roue de minuterie 5 à travers le rouage de mise à l'heure 17 comme dans les montres ordinaires. 


[0017] Lorsque l'utilisateur tire le levier d'armage traditionnel qui va mettre en fonction le mécanisme de sonnerie 30 à 
répétition minutes, la crémaillére 36 est poussée pour pivoter suivant la fléche A et, via le pignon 52, fait tourner l'arbre 46 
dans le sens anti horaire afin d'armer le ressort de sonnerie. Cette rotation fait aussi tourner la came d'isolateur 56, dont 
le profil en spirale fait pivoter le levier isolateur 60 dans le sens de la fléche B. Le plot 64 se déplace alors comme l'indique 
la flèche D dans la fig. 4, soulevant la lame 25 et le renvoi de minuterie 19 suffisamment pour que ce dernier se dégage de 
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la denture du renvoi 16. La liaison cinématique dans le rouage de mise à l'heure 17 est ainsi supprimée provisoirement. 
Si l'utilisateur fait tourner la tige de commande 9 en position tirée pour la mise à l'heure, comme c'est le cas dans les fig. 
2 et 4, la tige 9, le pignon coulant 10 et le renvoi 16 peuvent tourner sans résistance et sans produire aucun effet. 


[0018] Lors de l'armage de la sonnerie, la rotation de l'arbre 46 et de la came 56 s'effectue sur moins d'un tour et s'arréte 
lorsque le palpeur des heures 39 bute contre la came des heures 33, la piéce des heures 37 étant poussée par un bord 
68 de la crémaillére 36. Cette rotation comprend d'abord un angle initial, nécessaire pour que le palpeur des heures 39 
franchisse l'écart minimal E qui existe entre sa position de repos et la portée 66 de plus grand rayon de la came des heures 
33. Comme d'habitude, les palpeurs des quarts 44 et des minutes 42 n'entrent en jeu que plus tard, donc le parcours du 
palpeur des heures 39 durant ledit angle initial de rotation de l'arbre représente en quelque sorte une course à vide initiale 
E. Il suffit donc que ledit angle initial couvre au moins la partie en spirale du profil de la came d'isolateur 56 pour garantir 
que le rouage de minuterie soit entiérement débrayé avant le premier contact entre l'un des palpeurs et l'une des cames 
31, 32 et 33 liées au dispositif d'affichage de l'heure 2. C'est seulement à partir de ce premier contact qu'une rotation 
substantielle de la chaussée 3, sous l'effet d'une mise à l'heure intempestive, aurait pu provoquer des dégâts. 


[0019] Dés que la sonnerie est déclenchée, l'arbre 46 et la came 56 tournent dans le sens horaire (selon les vues des 
fig. 1 et 2) sous l'action du ressort de barillet. Le mouvement de retour du levier isolateur 60 sous l'action du ressort R ne 
commence qu'à la fin de la sonnerie, une fois que l'extrémité 59 de ce levier a parcouru la partie circulaire du profil de la 
came 56 et se trouve sur la partie en spirale. Les palpeurs sont alors déjà hors de contact des cames 31, 32 et 33. Ainsi, 
le rouage de mise à l'heure 17 ne peut revenir à l'état embrayé qu'à la fin du fonctionnement de la sonnerie. 


[0020] Par conséquent, les dispositions décrites ci-dessus excluent tout risque d'interférence et de dommage dans les 
cas où l'utilisateur ferait tourner la couronne de la tige de commande 9, même involontairement, lorsque la sonnerie est 
mise en action. 


[0021] Bien entendu, la fonction d'embrayage et débrayage prévue par la présente invention peut étre effectuée par des 
dispositifs différents de celui que montrent les dessins. Le renvoi mobile 19 pourrait notamment étre déplacé en direction 
radiale au lieu d'axiale. Autrement, il pourrait étre rotatif sur une section cylindrique de l'axe du renvoi 20 au lieu de 
la section carrée 22 et, par son déplacement axial, s'embrayer positivement ou par friction sur le renvoi 20 en restant 
constamment en prise avec le renvoi 16. 


[0022] En outre, bien que l'exemple de réalisation décrit ici se rapporte à une montre à répétition minutes, le principe de 
la présente invention est applicable sans restriction à d'autres types de piéces d'horlogerie à sonnerie, dans la mesure oü 
elles disposent d'un rouage de mise à l'heure. Par exemple, dans une montre à sonnerie en passant, on ne pourrait pas 
choisir l'arbre du barillet de sonnerie comme piéce mobile servant à actionner le dispositif de débrayage selon l'invention, 
puisque les rotations de cet arbre ont des amplitudes variables. ІІ conviendrait donc de choisir une autre pièce se mouvant 
au début du fonctionnement du mécanisme de sonnerie, par exemple la piéce des quarts (référencée 43 sur la fig. 1), 
dans le cas d'une montre avec grande sonnerie. 


Revendications 


1. Piece dhorlogerie comportant un mécanisme de sonnerie (30), un dispositif d'affichage de l'heure (2), entraîné par un 
mouvement d'horlogerie, et un mécanisme de mise à l'heure (8) comportant notamment un rouage de mise à l'heure 
(17) relié au dispositif d'affichage, une tige de commande manuelle (9) et un pignon coulant (10) entrainé en rotation 
par ladite tige et capable de coulisser sur celle-ci pour se mettre en prise avec un premier renvoi (16) du rouage de 
mise à l'heure afin de transmettre la rotation du pignon coulant au dispositif d'affichage de l'heure, caractérisée par 
un dispositif de débrayage (19, 25), interposé dans le rouage de mise à l'heure (17) et capable de supprimer sur 
commande la transmission du mouvement de rotation dudit premier renvoi (16) au dispositif d'affichage de l'heure (2), 
et par une commande de débrayage (56, 60), mise en action par une piéce mobile (46) du mécanisme de sonnerie 
(30) pour actionner le dispositif de débrayage durant le fonctionnement du mécanisme de sonnerie. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que le dispositif de débrayage comporte, dans le 
rouage de mise à l'heure (17), un second renvoi mobile (19) déplacé par la commande de débrayage entre une 
position embrayée, oü il est en prise avec au moins l'un (16) des éléments du rouage de mise à l'heure, et une position 
débrayée oü il est dégagé dudit élément (16), le dispositif de débrayage comportant en outre une lame (25) sollicitée 
par élasticité pour maintenir le second renvoi mobile (19) dans sa position embrayée. 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que le second renvoi mobile (19) est mobile dans sa 
direction axiale. 


4. Piece dhorlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce que le second renvoi mobile (19) est monté de manière 
coulissante sur une section non circulaire (22) de l'axe d'un autre élément (20) du rouage de mise à l'heure (17). 


5. Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce que ladite lame (25) est une lame flexible ayant une 
base fixe (26), une extrémité (24) engagée dans une gorge (23) du second renvoi mobile (19), et une face inclinée 
(67) entre ladite base et ladite extrémité. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que la commande de débrayage comprend une came 
(56), solidaire de ladite piece mobile (46) du mécanisme de sonnerie, et un levier isolateur (60) qui coopére d'une 
part avec ladite came (56) et d’autre part avec le dispositif de débrayage. 


Piece d'horlogerie selon les revendications 5 et 6, caractérisée en ce que le levier isolateur (80) comporte un plot (64) 
contre lequel la face inclinée (67) de ladite lame flexible (25) est appuyée en permanence par précontrainte. 


Piece d'horlogerie selon la revendication 6, caractérisée en ce que le mécanisme de sonnerie (30) est un mécanisme 
de répétition minutes et en ce que ladite pièce mobile, dont la came (56) est solidaire, est l'arbre (46) d'un barillet 
de sonnerie. 


Piece d'horlogerie selon la revendication 8, caractérisée en ce que la came (56) comporte, sur son profil périphérique 
(57) coopérant avec le levier isolateur (60), une partie en spirale suivie d'une partie circulaire, et en ce que ladite partie 
en spirale s'étend sur un angle plus petit qu'un angle initial de rotation dudit arbre (56), ledit angle initial produisant 
une course à vide initiale (E) d'un premier palpeur (39) du mécanisme de sonnerie, entre une position de repos et 
une position prédéterminée de contact avec une autre came (33) du mécanisme de sonnerie. 
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Fig. 1 


Fig. 2 
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(54) Dispositif d'étanchéité pour un mécanisme de répétition minutes d'une pièce d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un dispositif d'étanchéité (1) pour un 
mécanisme de répétition minutes, comportant une targette (2) 
de commande de sonnerie mobile dans une ouverture (4) d'un 
boîtier (3) entre des positions de repos (PR) et de traction (PT). 

Ledit boîtier (3) comporte un siège (5) pour la réception 
en appui étanche, dans ladite position de repos (PR) de ladite 
targette (2), d'un joint d'étanchéité statique (6) monté de façon 
étanche sur ladite targette (2) et mobile avec elle, et qui est à 
distance dudit siège (5) quand elle est dans une position de trac- 
tion (PT) pour une manœuvre de commande de sonnerie. 

Ledit boîtier (3) comporte une chambre (8) dont une pa- 
roi comporte ladite ouverture (4), qui limite la course d'un joint 
d'étanchéité en coulissement (10) dans lequel coulisse de façon 
étanche ladite targette (2) et qui est en appui étanche sur une 
surface intérieure (11) de ladite chambre (5). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un dispositif d'étanchéité pour un mécanisme de répétition minutes d'une pièce d'horlogerie, 
ledit dispositif comportant une targette de commande de sonnerie mobile dans un boitier entre une position de repos et 
au moins une position de traction, ladite targette étant guidée dans au moins une ouverture dudit boitier. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme de répétition minutes d'une piéce d'horlogerie comportant au moins 
un mécanisme de commande de sonnerie actionnable par une traction, dans une position de traction, d'une targette que 
comporte un tel dispositif d'étanchéité. 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme de répétition minutes. 


[0004] L'invention concerne le domaine des piéces d'horlogerie à complications commandées par des tiges de commande 
ou des leviers extérieurs à la carrure de la piéce d'horlogerie. Plus particuliérement, elle concerne le domaine des piéces 
d'horlogerie à répétition minutes commandée par une targette. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] Certains mécanismes horlogers nécessitent un apport d'énergie pour leur fonctionnement, comme un barillet ou 
un mécanisme de sonnerie, qui est généralement procuré, de facon quasi-instantanée, par la manoeuvre d'un levier, ou 
d'une targette, ou d'une tige, avec une course angulaire ou linéaire assez importante en regard du volume de la piéce 
d'horlogerie. 


[0006] Un tel composant de manoeuvre comporte nécessairement une partie extérieure à la carrure de la piéce 
d'horlogerie, pour la préhension par l'utilisateur. Ce composant agit sur un mécanisme interne, dans une zone étanche et 
protégée contre l'humidité et les pollutions par poussiéres, sable, ou autre. Un mécanisme sans contact comme un organe 
de commande magnétique n'est généralement pas approprié à la densité d'énergie à transmettre, et peut de plus générer 
des perturbations de marche indésirables. ll est donc nécessaire d'équiper la pièce d’horlogerie de moyens d'étanchéité 
efficaces, à la zone frontiére entre la partie interne et la partie externe du mécanisme. 


[0007] Usuellement cette étanchéité est réalisée par un ou plusieurs joints montés en série, tel que connu du document 
EP 1 739 509 au nom de MONTRES BREGUET SA ou du document EP 0 869 412 au nom de KELEK SA. De tels joints 
travaillent au cisaillement lors du coulissement d'une tige de targette. Meme si ces joints sont dupliqués, leur usure est 
simultanée. Ces joints, conçus pour une étanchéité lors du fonctionnement et d'un mouvement de traction ou de poussée 
d'une targette, ne sont pas prévus spécifiquement pour la protection en position fermée de repos, qui est la plus fréquente. 


Résumé de l'invention 


[0008] L'invention se propose de pallier les limites de l'art antérieur en proposant un mécanisme de commande externe 
simple et fiable étanche à l'humidité et aux poussiéres, aussi bien quand le mécanisme est au repos, que quand il fonc- 
tionne. 


[0009] A cet effet, l'invention concerne un dispositif d'étanchéité pour un mécanisme de répétition minutes d'une piéce 
d'horlogerie, ledit dispositif comportant une targette de commande de sonnerie mobile dans un boitier entre une position 
de repos et au moins une position de traction, ladite targette étant guidée dans au moins une ouverture dudit boitier, 
caractérisé en ce que ledit boitier comporte un siége pour la réception en appui étanche, quand ladite targette est dans 
ladite position de repos, d'au moins un joint d'étanchéité statique monté de facon étanche sur ladite targette et mobile avec 
cette derniére, et caractérisé en ce que ledit joint d'étanchéité statique est à distance dudit siége quand ladite targette est 
dans une dite position de traction pour une manoeuvre de commande de sonnerie. 


[0010] Selon une caractéristique de l'invention, ladite targette comporte une surface d'appui qui pousse ledit joint 
d'étanchéité statique et le comprime sur ledit siége quand ladite targette est dans ladite position de repos, sous l'action de 
moyens de rappel élastique que comporte ledit dispositif et qui exercent sur ladite targette un effort tendant à la ramener 
vers sa dite position de repos. 


[0011] Selon une autre caractéristique de l'invention, ledit boitier comporte au moins une chambre dont une paroi com- 
porte ladite ouverture, ladite chambre limitant la course d'au moins un joint d'étanchéité en coulissement dans lequel cou- 
lisse de facon étanche ladite targette et qui est en appui étanche sur au moins une surface intérieure de ladite chambre. 


[0012] L'invention concerne encore un mécanisme de répétition minutes d'une piéce d'horlogerie comportant au moins 
un mécanisme de commande de sonnerie actionnable par une traction, dans une position de traction, d'une targette que 
comporte un tel dispositif d'étanchéité, caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de réception dudit boitier pour la 
fixation ou le soudage de tout ou partie de ce dernier. 


[0013] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme de répétition minutes, 
caractérisé en ce qu'elle comporte des moyens d'appui ou/et d'articulation d'un levier de commande pour la manoeuvre 
de ladite targette, et caractérisée en ce qu'elle comporte une carrure comportant des moyens de réception dudit boitier 
pour la fixation ou le soudage de tout ou partie de ce dernier. 
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Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés ol: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée et en coupe dans un plan passant par la partie médiane d'une targette 
qu'il comporte, un dispositif d'étanchéité pour un mécanisme de répétition minutes selon l'invention, dans 
une position de traction de cette targette pour une commande de sonnerie; 


la fig. 2 représente le même mécanisme dans une position de repos; 


la fig. 3 est un schéma-blocs d'une pièce dhorlogerie avec un mécanisme de répétition minutes et un dispositif 
d'étanchéité selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0015] L'invention concerne le domaine des piéces d'horlogerie à complications commandées par des tiges de commande 
ou des leviers extérieurs à la carrure de la piéce d'horlogerie. Plus particuliérement, elle concerne le domaine des piéces 
d'horlogerie à répétition minutes commandée par une targette. 


[0016] L'invention est décrite ici pour ce seul cas particulier d'application, mais il est facile à l'horloger de la transposer 
pour tout autre mécanisme à tige ou à levier mobile entre une position de repos et une ou plusieurs positions d'activation. 


[0017] L'invention concerne un dispositif d'étanchéité 1 pour une piéce d'horlogerie, et notamment pour un mécanisme 
de répétition minutes. 


[0018] Ce dispositif 1 comporte une targette 2 de commande de sonnerie mobile dans un boitier 3 entre une position de 
repos PR et au moins une position de traction PT. La targette 2 est de préférence guidée dans au moins une ouverture 
4 du boitier 3. 


[0019] Selon l'invention le boitier 3 comporte un siége 5 pour la réception en appui étanche, quand la targette 2 est dans 
la position de repos PR, d'au moins un joint d'étanchéité statique 6 monté de facon étanche sur la targette 2 et mobile 
avec cette derniére. Ce joint d'étanchéité statique 6 est à distance du siége 5 quand la targette 2 est dans une position 
de traction PT pour une manoeuvre de commande de sonnerie. 


[0020] Dans une réalisation particulière et préférée, le joint d'étanchéité statique 6 est monté de façon étanche en position 
fixe sur la targette 2. 


[0021] De préférence, la targette 2 comporte une surface d'appui 12 qui pousse le joint d'étanchéité statique 6 et le 
comprime sur le siége 5 quand la targette 2 est dans la position de repos PR, sous l'action de moyens de rappel élastique 
7 que comporte le dispositif 1 et qui exercent sur la targette un effort tendant à la ramener vers sa position de repos PR. 


[0022] De facon avantageuse, le dispositif 1 selon l'invention combine ce joint d'étanchéité statique 6, qui est congu pour 
protéger le mécanisme de commande de sonnerie, et tout le contenu de la piéce d'horlogerie, quand la targette 2 est 
en position de repos PR, avec un joint d'étanchéité assurant la protection lors du déplacement de la targette 2. Ainsi, le 
boitier 3 comporte au moins une chambre 8, et de préférence une paroi 9 de cette chambre 8 comporte l'ouverture 4. La 
chambre 8 limite la course d'un joint d'étanchéité en coulissement 10 dans lequel coulisse de facon étanche la targette 2, 
et qui est en appui étanche sur au moins une surface intérieure 11 de la chambre 8. 


[0023] Dans une version préférée, tel que représentée sur les figures, mais non limitative, la chambre 8 immobilise le joint 
d'étanchéité en coulissement 10. 


[0024] Dans une réalisation préférée de l'invention, le siége 5 est conique. Il peut prendre d'autres géométries, en calotte 
sphérique, ou encore avec un profil courbe particulier assurant la plus grande surface de contact entre le siége 5 et le 
joint d'étanchéité statique 6 lors de l'écrasement de ce dernier. En effet, la targette 2 comporte une surface d'appui 12 
qui pousse le joint d'étanchéité statique 6 et le comprime sur le siége 5 quand la targette 2 est dans la position de repos 
PR, et de préférence sous l'action de moyens de rappel élastique 7, que comporte le dispositif 1, et qui exercent sur la 
targette un effort tendant à la ramener vers sa position de repos PR. 


[0025] Dans une réalisation avantageuse, surtout quand le siége 5 est conique, la surface d'appui 12 est conique. 


[0026] Dans une réalisation particuliére illustrée par les figures, la targette 2 comporte une téte 13 porteuse d'une telle 
surface d'appui 12. Dans une premiére variante visible sur les figures, cette téte 18 comporte des moyens de rappel 
élastique 7 qui coopérent avec des moyens d'appui complémentaire 14 qui sont solidaires du boitier 3 ou qui appartiennent 
au mécanisme de répétition minutes. Dans une autre variante non illustrée, selon une configuration inverse la téte 13 
comporte des moyens d'appui complémentaire 14 qui coopérent avec des moyens de rappel élastique 7 qui sont solidaires 
du boitier 3 ou qui appartiennent audit mécanisme de répétition minutes. 
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[0027] De préférence, pour effectuer la totalité de la course de rappel de la targette 2 depuis sa position de traction TR la 
plus éloignée de sa position de repos PR, vers cette derniére, les moyens de rappel élastique 7 comportent au moins un 
ressort hélicoidal 71 coaxial á la targette 2 pour rappeler celle-ci vers sa position de repos PR. 


[0028] Dans le cas où la tête 13 coopére à l'effort de maintien en position de repos, de préférence et tel qu'illustré par 
les figures, les moyens de rappel élastique 7 comportent, en complément d’un tel ressort hélicoïdal 71, pour un maintien 
complémentaire de la targette 2 dans la position de repos PR, au moins un ressort 72 déformable élastiquement selon 
une direction sensiblement radiale à la targette 2. Ce ressort 72 est constitué par une rondelle Belleville, ou un circlips, 
ou un joint torique, ou similaire, logé dans un logement 73. Ce logement 73 appartient, selon la variante de la tête 13, 
que comporte, ou bien à la tête 13, ou bien au boîtier 3 ou au mécanisme de répétition minutes. Ce ressort 72 coopére 
avec un logement complémentaire 74 que comporte respectivement, ou bien le boîtier 3 ou le mécanisme de répétition 
minutes d'une part, ou bien la tête 13 d'autre part. 


[0029] De préférence, pour une compacité maximale, le siége 5 est réalisé au niveau d'une paroi d'étanchéité 31 que com- 
porte une chambre 8 du boitier 3 dont une paroi 9 comporte l'ouverture 4. La chambre 8 qui renferme le joint d'étanchéité 
en coulissement 10 est avantageusement réalisée par la juxtaposition étanche d'une telle paroi d'étanchéité 31 avec une 
paroi arriére 32 comportant une gorge ou un logement, tel que visible sur les figures, et ce joint 10 peut porter sur une ou 
plusieurs des surfaces de la paroi d'étanchéité 31 ou/et de ce logement de la paroi arriére 32. 


[0030] Dans une réalisation préférée, le joint d'étanchéité statique 6 est un joint torique. 
[0031] Dans une réalisation préférée, le joint d'étanchéité en coulissement 10 est aussi un joint torique. 


[0032] L'invention concerne encore un mécanisme de répétition minutes 100 d'une piéce d'horlogerie comportant au 
moins un mécanisme de commande de sonnerie actionnable par une traction, dans une position de traction PT, d'une 
targette 2 que comporte un dispositif d'étanchéité 1. Selon l'invention, ce mécanisme 100 comporte des moyens de ré- 
ception 15 du boitier 3 pour la fixation ou le soudage de tout ou partie de ce dernier. Un assemblage par soudage, collage, 
brasage, ou similaire est meilleur du point de vue étanchéité qu'un simple assemblage mécanique. 


[0033] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000 comportant au moins un tel mécanisme de répétition 
minutes 100. Selon l'invention, elle comporte des moyens d'appui ou/et d'articulation d'un levier de commande 20 pour 
la manoeuvre de la targette 2. Elle comporte une carrure 16 comportant des moyens de réception 17 du boitier 3 pour la 
fixation ou le soudage, collage, brasage, ou similaire, de tout ou partie de ce dernier. 


[0034] Ainsi l'invention apporte une solution simple et économique, peu encombrante, au probléme de l'étanchéité d'un 
mécanisme de commande aussi bien en repos qu'en mouvement. 


Revendications 


1. Dispositif d'étanchéité (1) pour un mécanisme de répétition minutes d'une piéce d'horlogerie, ledit dispositif (1) com- 
portant une targette (2) de commande de sonnerie mobile dans un boitier (3) entre une position de repos (PR) et au 
moins une position de traction (PT), ladite targette (2) étant guidée dans au moins une ouverture (4) dudit boitier (3), 
caractérisé en ce que ledit boitier (3) comporte un siége (5) pour la réception en appui étanche, quand ladite targette 
(2) est dans ladite position de repos (PR), d'au moins un joint d'étanchéité statique (6) monté de facon étanche sur 
ladite targette (2) et mobile avec cette derniére, et caractérisé en ce que ledit joint d'étanchéité statique (6) est à 
distance dudit siége (5) quand ladite targette (2) est dans une dite position de traction (PT) pour une manoeuvre de 
commande de sonnerie. 


2. Dispositif d'étanchéité (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit joint d'étanchéité statique (6) est monté 
de facon étanche en position fixe sur ladite targette (2). 


3. Dispositif d'étanchéité (1) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite targette (2) comporte une surface 
d'appui (12) qui pousse ledit joint d'étanchéité statique (6) et le comprime sur ledit siége (5) quand ladite targette (2) 
est dans ladite position de repos (PR), sous l'action de moyens de rappel élastique (7) que comporte ledit dispositif 
(1) et qui exercent sur ladite targette un effort tendant à la ramener vers sa dite position de repos (PR). 


4. Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit boitier (3) comporte 
au moins une chambre (8) dont une paroi (9) comporte ladite ouverture (4), ladite chambre (8) limitant la course d'au 
moins un joint d'étanchéité en coulissement (10) dans lequel coulisse de facon étanche ladite targette (2) et qui est 
en appui étanche sur au moins une surface intérieure (11) de ladite chambre (8). 


5. Dispositif d'étanchéité (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite chambre (8) immobilise ledit 
joint d'étanchéité en coulissement (10). 


6. Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit siége (5) est co- 
nique. 


7. Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite targette (2) com- 
porte une surface d'appui (12) qui pousse ledit joint d'étanchéité statique (6) et le comprime sur ledit siége (5) quand 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 
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ladite targette (2) est dans ladite position de repos (PR), sous l’action de moyens de rappel élastique (7) que comporte 
ledit dispositif (1) et qui exercent sur ladite targette un effort tendant a la ramener vers sa dite position de repos (PR). 


Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite targette (2) com- 
porte une tête (13) porteuse d'une surface d'appui (12) qui pousse ledit joint d'étanchéité statique (6) et le comprime 
sur ledit siège (5) quand ladite targette (2) est dans ladite position de repos (PR), sous l’action de moyens de rappel 
élastique (7) que comporte ledit dispositif (1) et qui exercent sur ladite targette un effort tendant à la ramener vers 
sa dite position de repos (PR), et en ce que ladite tête (13), ou bien comporte des moyens de rappel élastique (7) 
qui coopèrent avec des moyens d’appui complémentaire (14) qui sont solidaires dudit boîtier (3) ou qui appartiennent 
audit mécanisme de répétition minutes, ou bien comporte des moyens dappui complémentaire (14) qui coopèrent 
avec des moyens de rappel élastique (7) qui sont solidaires dudit boîtier (3) ou qui appartiennent audit mécanisme 
de répétition minutes. 


Dispositif d'étanchéité (1) selon la revendication 3, caractérisé en ce que lesdits moyens de rappel élastique (7) 
comportent au moins un ressort hélicoïdal (71) coaxial à ladite targette (2) pour rappeler celle-ci vers sa dite position 
de repos (PR). 


Dispositif d'étanchéité (1) selon la revendication 8, caractérisé en ce que lesdits moyens de rappel élastique (7) 
comportent, pour un maintien complémentaire de ladite targette (2) dans ladite position de repos (PR), au moins 
un ressort (72) déformable élastiquement selon une direction sensiblement radiale à ladite targette (2) et constitué 
par une rondelle Belleville ou un circlips logé dans un logement (73) que comporte, ou bien ladite tête (13) d'une 
part, ou bien ledit boîtier (3) ou ledit mécanisme de répétition minutes d’autre part, et coopérant avec un logement 
complémentaire (74) que comporte respectivement, ou bien ledit boîtier (3) ou ledit mécanisme de répétition minutes 
d’une part, ou bien ladite tête (13) d'autre part. 


Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit siège (5) est réalisé 
au niveau d'une paroi d'étanchéité (31) que comporte une chambre (8) dudit boitier (3) dont une paroi (9) comporte 
ladite ouverture (4). 


Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit joint d'étanchéité 
statique (6) est un joint torique. 


Dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit joint d'étanchéité 
en coulissement (10) est un joint torique. 


Mécanisme de répétition minutes (100) d'une piéce d'horlogerie comportant au moins un mécanisme de commande 
de sonnerie actionnable par une traction, dans une position de traction (PT), d'une targette (2) que comporte un 
dispositif d'étanchéité (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte des moyens 
de réception (15) dudit boitier (3) pour la fixation ou le soudage de tout ou partie de ce dernier. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant au moins un mécanisme de répétition minutes (100) selon la revendication 
précédente, caractérisé en ce qu'elle comporte des moyens d'appui ou/et d'articulation d'un levier de commande (20) 
pour la manoeuvre de ladite targette (2), et caractérisée en ce qu'elle comporte une carrure (16) comportant des 
moyens de réception (17) dudit boitier (3) pour la fixation ou le soudage de tout ou partie de ce dernier. 
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(54) Montre-bracelet munie d'une animation au-dessus du cadran. 


(57) La présente invention concerne une montre-bracelet (1) 
comprenant une boîte de montre (201); un mouvement horloger 
(205) dans ladite boite de montre; et un cadran (204). 

Au moins une partie d'un personnage tridimensionnel (20) 
au-dessus dudit cadran peut étre mis en déplacement dans 
un plan non-paralléle au cadran, au moyen d'un axe (21, 210) 
s'étendant au-dessus dudit cadran (204), dans une direction per- 
pendiculaire au cadran. Un dispositif d'entrainement du person- 
nage (1) est disposé sous le cadran pour contróler les déplace- 
ments de cet axe. 

Le personnage peut étre constitué par un oiseau méca- 
nique. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne une montre-bracelet munie d'une animation au-dessus du cadran. 


Etat de la technique 


[0002] Les oiseaux chanteurs sont connus en particulier dans les horloges á coucou ou dans les tabatiéres. Le concept 
dhorloges à coucou aurait été créé vers 1738 en Forét-Noire. Traditionnellement ces horloges présentent un balancier 
apparent animé par des poids et un boîtier décoré en forme de chalet. Chaque heure ou chaque demi-heure, les portes 
du chalet s'ouvrent et un oiseau mécanique surgit de son nid et chante. Aujourd’hui, les pendules à coucous comprennent 
le plus souvent un mouvement à quartz et des sonneries électroniques. 


[0003] CH 55 403, délivré en 1911, décrit une innovation aux pendules à coucou existantes consistant en ce qu’à chaque 
appel du coucou un mécanisme met en action des figures disposées sur le devant de la pendule. 


[0004] U S2 504 811 décrit une horloge de table avec un coucou permettant de jouer une mélodie composée de notes 
différentes, et de mouvoir simultanément une ou plusieurs parties de l’oiseau telles que le bec ou la queue. Un soufflet 
permet d'insuffler de l'air dans le sifflet. 


[0005] CH 668 846 décrit une tabatiére comprenant un oiseau chanteur mécanique placé dans un boitier muni d'un 
couvercle. L'oiseau peut passer d'une position mobile couchée, de repos, à une position verticale, de chant sous l'effet 
d'un mécanisme à ressort commandé par déclic. L'enclenchement du mécanisme produit automatiquement un cycle 
d'opérations comprenant l'ouverture du couvercle et, simultanément, la sortie de l'oiseau en position de chant, puis le 
chant de l'oiseau et, enfin, l'arrét du chant, le retour de l'oiseau en position couchée de repos, la fermeture du couvercle 
et l'arrét du mécanisme lui-méme. 


[0006] Les horloges à coucou et autres dispositifs ci-dessus nécessitent un volume trés important, et sont donc difficile- 
ment transportables. 


[0007] Différentes tentatives ont aussi été effectuées pour animer le cadran de montres-bracelets avec différents affi- 
chages qui se superposent à l'affichage des indications horaires. 


[0008] Ainsi, le brevet suisse CH 32 172 décrit une montre de poche présentant au-dessus du cadran des forgerons en 
deux dimensions entraînés en oscillation par le mouvement de la montre. 


[0009] Le modéle d'utilité allemand DE 20 310 007 U1 décrit une montre bracelet ou une montre de poche comprenant 
un oiseau placé derriére un guichet qui s'ouvre à une heure donnée, simultanément avec l'émission d'un son de coucou, 
la fenétre se refermant ensuite. 


[0010] De tels mobiles bidimensionnels devant ou derriére le cadran créent une animation peu visible. La taille des élé- 
ments animés par-dessus et par-dessous le cadran doit nécessairement étre limitée pour laisser de la place aux autres 
indications horaires. Des utilisateurs qui ne se trouvent pas juste au-dessus du cadran risquent de ne pas voir du tout 
l'animation, qui est uniquement destinée au porteur de la montre. 


[0011] En outre, ces mobiles bidimensionnels se déplacent dans un plan paralléle au cadran, au-dessus ou au-dessous 
de ce cadran. Un tel déplacement est peu visible pour une personne qui ne se trouve par à la verticale du cadran. Ce 
déplacement couvre par ailleurs une surface importante par-dessus ou par-dessous le cadran, qui ne peut pas étre utilisée 
pour d'autres affichages de la montre. 


[0012] Il existe donc un besoin pour des montres-bracelets comportant des animations plus visibles au-dessus du cadran, 
par exemple afin de marquer des événements particuliers tels que le passage d'une heure, une heure de réveil, ou sim- 
plement la volonté de l'utilisateur, d'une facon beaucoup plus visible, qui ne peut pas échapper à l'attention du porteur de 
la montre et méme des autres personnes à proximité immédiate du porteur de la montre. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est donc de proposer une montre-bracelet présentant une animation plus visible 
au-dessus du cadran que les animations connues. 


[0014] Selon l'invention, ce but est atteint notamment au moyen d'une montre-bracelet comportant les caractéristiques 
revendiquées. 


[0015] Selon un aspect, la montre-bracelet comprend: 

une boite de montre; 

un mouvement horloger dans ladite boite de montre; 

un cadran; 

un personnage tridimensionnel au-dessus dudit cadran; 

un axe s'étendant au-dessus dudit cadran, dans une direction perpendiculaire au cadran, agencé de maniére à pouvoir 
produire un déplacement d'au moins une partie dudit personnage tridimensionnel dans un plan non-paralléle au cadran; 
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un dispositif dentrainement du personnage sous ledit cadran pour contróler les déplacements dudit axe. 


[0016] Cette montre présente l'avantage de présenter un personnage tridimensionnel par-dessus le cadran, plus visible 
qu'un objet bidimensionnel. 


[0017] Dans cette demande, le terme personnage englobe aussi bien des humains que des animaux. 


[0018] Un personnage en trois dimensions animé dans une montre-bracelet produit un effet de surprise, puisque des 
tels personnages, connus dans des dispositifs beaucoup plus volumineux, sont totalement inattendus dans une montre- 
bracelet. 


[0019] Cette montre présente en outre l'avantage d’animer ce personnage, ou au moins une partie de ce personnage, en 
le déplaçant dans un plan non-parallèle au cadran. Ce déplacement est plus visible qu’un déplacement parallèle au cadran, 
et occupe en outre une surface moins importante du cadran qui peut être mise à disposition pour d’autres indicateurs. 


[0020] Le déplacement du personnage, et/ou d'une partie du personnage, peut comporter au moins une composante de 
translation non parallèle au cadran. 


[0021] Le déplacement du personnage, et/ou d'une partie du personnage, peut comporter au moins une composante de 
rotation autour d'un axe non-perpendiculaire au cadran. 


[0022] Le personnage tridimensionnel peut comporter au moins une partie mobile par rapport au reste du personnage. 
Un axe perpendiculaire au cadran peut contrôler les déplacements de cette partie mobile. 


[0023] En plus de ces déplacements dans un plan non-parallèle au cadran, le personnage, ou une partie de ce person- 
nage, peut aussi subir un déplacement supplémentaire, par exemple une rotation et/ou une translation, dans un plan 
parallèle au cadran. Cela rend l’animation encore plus visible, même si ce déplacement parallèle au cadran est de peu 
d'amplitude. 


[0024] Différentes parties du personnage peuvent se déplacer dans différents plans non parallèles. Des parties du per- 
sonnage peuvent effectuer des déplacements non planaires. 


[0025] La montre-bracelet peut comporter plusieurs axes coaxiaux s'étendant au-dessus du cadran, dans une direction 
perpendiculaire à ce dernier, et agencés de manière à déplacer indépendamment les uns des autres une ou plusieurs 
parties du personnage et/ou le personnage entier. Par exemple, un axe peut contrôler le déplacement du personnage 
entier. Un autre axe peut contrôler le déplacement d'une partie du personnage. Un troisième axe peut éventuellement être 
prévu pour contrôler le déplacement d’une troisième partie du personnage. 


[0026] Le personnage peut être constitué par un oiseau mécanique. Le bec et/ou les ailes et/ou la queue de cet oiseau 
mécanique peuvent être mobiles par rapport au corps de l'oiseau. Le corps de l'oiseau peut être mobile par rapport au 
cadran. Le bec et/ou les ailes et/ou la queue de cet oiseau mécanique peuvent être mobiles dans un plan non parallèle 
au cadran. Le corps de l’oiseau peut être mobile dans un plan parallèle au cadran. 


[0027] Dans un mode de réalisation, le corps de l'oiseau mécanique effectue une rotation sur lui-même autour d'un axe 
perpendiculaire au cadran, tandis que la tête, la queue et les ailes effectuent des rotations autour daxes non perpendi- 
culaires au cadran. 


[0028] Le corps du personnage, par exemple de l'oiseau peut être creux et abriter un mécanisme pour déplacer des 
parties du personnage, par exemple pour déplacer le bec et/ou les ailes et/ou la queue dudit oiseau en fonction des 
déplacements de l'axe ou des axes. 


[0029] Le mouvement horloger et le dispositif d'entraînement du personnage peuvent être indépendants l'un de l'autre. 


[0030] Le dispositif d'entraînement du personnage peut comporter un premier barillet et le mouvement horloger peut 
comporter un deuxième barillet. Les deux barillets peuvent être remontés indépendamment l’un de l’autre. 


[0031] Le dispositif d'entraînement du personnage peut comporter un premier organe reglant. Le mouvement horloger 
peut comporter un deuxième organe réglant. Les deux organes réglants peuvent être indépendants l’un de l’autre. La 
précision du deuxième organe réglant peut être nettement plus élevée que la précision du premier organe réglant. Le 
premier organe réglant peut être constitué par un simple frein ou un dispositif à masselotte pour freiner les déplacements 
du personnage. Le deuxième organe réglant peut être constitué par un ensemble balancier-spiral. 


[0032] Dans une variante, le mouvement horloger peut entraîner le dispositif d'entraînement du personnage. Le mouve- 
ment horloger peut fournir l'énergie nécessaire à cet entraînement. Le mouvement horloger peut déterminer le moment 
auquel ce personnage commence à être entraîné. Le mouvement horloger peut réguler la vitesse de déplacement du 
personnage. 


[0033] Le dispositif d'entraînement du personnage peut comporter un sifflet agencé pour imiter le champ d'un oiseau. 


[0034] La montre-bracelet peut comporter une glace par-dessus le cadran et le personnage, une première partie de cette 
glace couvrant le cadran, et une deuxième partie de cette glace couvrant le personnage. La deuxième partie peut être 
plus bombée que la première partie. Les deux parties peuvent être soudées ou collées l’une à l’autre. 
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Breve description des figures 


[0035] Des exemples de mise en œuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre une vue en coupe d'une montre-bracelet selon l'invention. 


La fig. 2 illustre de maniére schématique une portion du dispositif d'entrainement de personnage selon l'invention. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0036] La fig. 1 illustre une boite de montre 200 comprenant le dispositif 1 d'entrainement de personnage 20 selon un 
mode de réalisation de l'invention. La boite de montre comporte une carrure 201, un fond 202 et une glace 203-206 
en deux parties collées ou assemblées l'une à l'autre, une des parties 206 couvrant le cadran 204 avec l'affichage de 
l'heure tandis que la partie de glace 203 plus bombée protège le personnage 20 qui s'étend au-dessus de ce cadran 204, 
perpendiculairement à ce cadran, en étant entraîné en rotation par le levier ou l'axe 21. 


[0037] L'élément 205 est le mouvement de montre, qui dans ce mode de réalisation est indépendant et ne coopére pas 
avec le dispositif 1 d'entrainement de personnage. Le mouvement de montre 205 peut étre mécanique. Le dispositif 1 pour 
entrainer le personnage 20 occupe dans cet exemple un volume dans la boite de montre à cóté et en-dessous du volume 
occupé par le mouvement 205. Le mouvement 205 est décentré par rapport à la boite, les aiguilles non représentées du 
mouvement se déplacant à cóté du personnage 20 qui ne recouvre donc pas ces aiguilles. 


[0038] Des dispositifs 1 d'entrainement de personnage 3 sur la méme platine que le mouvement de montre, ou sur un 
module auxiliaire coopérant avec ce mouvement 205, peuvent cependant aussi étre imaginés. 


[0039] Le terme de cadran dans cette demande doit étre interprété de maniére large; il peut soit s'agir d'une piéce distincte, 
par exemple d'une piéce émaillée, nacrée, etc. soit dans le cas d'une montre squelette par exemple de la surface supérieure 
du mouvement au-dessus duquel se déplacent les aiguilles de la montre-bracelet. De maniére générale, le cadran peut 
étre défini comme l'arriére-plan devant lequel se déplacent les aiguilles et/ou le personnage animé. Le plan du cadran est 
le plan de la surface supérieure du cadran; dans le cas d'une surface non plane, le plan du cadran est un plan paralléle 
au plan de déplacement des aiguilles. 


[0040] Le personnage 20 est constitué dans cet exemple par un oiseau mécanique tridimensionnel qui s'étend de maniére 
proéminente au-dessus du cadran 204. Le personnage 20 peut étre réalisé en matériau métallique, par exemple en métal 
précieux, en céramique, ou en tout autre matériau approprié. Il peut être fabriqué par moulage, par usinage ou par pliage 
à partir de feuilles de matériau. ІІ peut être muni de plumes. 


[0041] Le dispositif 1 d'entrainement du personnage 20 peut comporter un axe 21 traversant le cadran 240 perpendicu- 
lairement au cadran 204 pour entrainer le personnage 20 et le déplacer. Plusieurs axes 21, 21a peuvent étre disposés 
concentriquement pour entrainer de maniére indépendante le corps de l'oiseau et une ou plusieurs parties de cet oiseau, 
par exemple la queue, le bec et/ou les ailes. Ces parties peuvent aussi étre actionnées indépendamment les unes des 
autres par plusieurs axes indépendants. Dans un exemple, un axe externe 21 creux peut provoquer une rotation de l'oiseau 
complet autour de cet axe, dans un plan paralléle au cadran, tandis qu'un axe 21a à l'intérieur de cet axe peut entrainer un 
déplacement d'une partie de cet oiseau par rapport au corps de l'oiseau. Le ou les axes 21, 21a peuvent étre entrainés en 
rotation par le dispositif 1, et/ou en translation longitudinale. Dans un exemple, l'axe externe 21 effectue des mouvements 
de rotation autour de son axe longitudinal, tandis que l'axe 21a commandant les parties de l'oiseau effectue des mouve- 
ments de translation en va-et-vient le long du méme axe longitudinal, à l'intérieur de l'axe 21. Il est possible d'utiliser plus 
de deux axes concentriques. ІІ est possible de commander indépendamment plusieurs parties de l'oiseau au moyen de 
déplacements indépendants d'un seul axe. 


[0042] Le personnage 20 peut étre creux. Il peut abriter une partie du mécanisme pour commander le déplacement des 
parties du personnage en fonction des déplacements de l'axe 21, 21a. Par exemple, il peut abriter un mécanisme pour 
actionner la téte, le bec, les ailes et/ou la queue de l'oiseau, en fonction des déplacements de l'axe 21a. Le mécanisme 
à l'intérieur du personnage 20 peut comporter une came et/ou une piéce basculant à l'encontre de la force d'un ressort 
sous la poussée de l'axe 21a, afin de déplacer simultanément le bec, les ailes et la queue par rapport au corps de 
l'oiseau. Plusieurs piéces peuvent étre prévues à l'intérieur de l'oiseau pour déplacer indépendamment les unes des autres 
différentes parties de ce personnage. 


[0043] Dans un autre exemple, la téte d'un axe 21 a peut étre munie d'une came pour provoquer l'écartement des ailes, 
ou un déplacement d'une autre partie de l'oiseau, lorsque cet axe 21aest tourné de 90? ou d'un autre angle par rapport 
au corps de l'oiseau. 


[0044] Les déplacements du personnage 20 peuvent impliquer par exemple une rotation du personnage complet autour 
de l'axe 21, dans un plan paralléle au cadran 204 et au plan de déplacement des aiguilles. Le personnage 20 peut par 
exemple effectuer plusieurs tours sur lui-méme. L'axe 21 peut aussi étre commandé via un ráteau pour effectuer des 
mouvements rotatif de va-et-vient et d'inverser le sens de rotation de l'oiseau. 
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[0045] Il est aussi possible de déplacer le personnage complet dans un plan ou selon une direction non parallèle au cadran 
204, par exemple pour le faire sortir du cadran, par exemple en pivotant autour d'un axe horizontal et/ou en apparaissant 
au-travers d'un volet ouvrant. Des parties du personnage, par exemple les ailes, le bec, la queue etc. peuvent se déplacer 
par rapport au corps du personnage, par exemple en effectuant une rotation par rapport au corps de ce personnage autour 
d'un axe non perpendiculaire au cadran 204. 


[0046] La fig. 2 illustre un exemple d'une portion de dispositif 1 pour entrainer le personnage 1 via l'axe 21 ou les axes 
21, 21a. Le dispositif comporte un barillet 5 muni d'une denture externe 6 engrenant avec un pignon 100 d'une chaine 
cinématique 10. Le pignon 100 est monté sur l'axe d'une roue 101 entrainant un second pignon 102 sur l'axe de la roue 
103. Le rapport de transmission entre le barillet 5, qui effectue par exemple une rotation en deux secondes, et la roue 103, 
qui effectue par exemple dix rotations par seconde, est avantageusement compris entre 1/5 et 1/50, par exemple 1/20. Ce 
rapport de multiplication peut aussi étre obtenu avec un nombre de roues et de pignons (désignés simultanément comme 
mobiles) différent dans la chaine cinématique 10. 


[0047] Le barillet 5 est également muni de cames 3, 6a, 6b, par exemple de cames montées sur son pourtour, afin d'animer 
un personnage 20 et/ou d'actionner différents autres mécanismes, par exemple des éléments d'un mécanisme de sifflet. 
La roue 103 est munie d'un excentrique 16 ou d'une came permettant d'actionner une bielle non représentée pour mouvoir 
le piston d'une pompe produisant l'air insufflé dans le sifflet. 


[0048] La chaine cinématique 10 comprend en outre un organe régulateur 17, constitué ici par des masselottes sur un 
des mobiles 101b en aval de la roue 103. Les masselottes 17 s'écartent du centre de rotation du mobile 101b lorsque celui 
se met à tourner, ce qui augmente son moment d'inertie et tend à le ralentir et à réguler sa vitesse et celle de l'ensemble 
de la chaine cinématique. D'autres mécanismes de régulation, y compris des mécanismes basés sur un balancier-spiral, 
des freins etc. peuvent étre employés. 


[0049] Un ou plusieurs des mobiles de la chaine cinématique 10, par exemple les cames 3 et 6a, sont reliés à un person- 
nage articulé 20, par exemple un oiseau mécanique ou un autre personnage animé perpendiculaire au cadran, au moyen 
d'éléments de liaison 21 et 21a, de maniére à actionner ce mobile lorsque la chaine cinématique tourne. 


[0050] La came 3 permet en outre d'actionner un mécanisme accessoire, par exemple une valve en amont d'un sifflet 
pour imiter le champ de l'oiseau. La came 6b permet de déplacer un piston dans le sifflet pour moduler le son produit. 


[0051] La came 6a commande un levier (ou axe) 21 pour commander la rotation du personnage 20 sur lui-méme, autour 
d'un axe perpendiculaire au cadran 204 et traversant le personnage 20. Le mouvement de rotation de ce personnage 
peut étre alterné, en effectuant des successions de va-et-vient et de rotations dans un sens puis dans l'autre, gráce à un 
mécanisme de ráteau non représenté. L'axe 21 traverse avantageusement le cadran 204 perpendiculairement au cadran. 


[0052] La came 3 commande en outre le levier (ou axe, tringle) 21a qui passe dans une ouverture longitudinale au travers 
de l'axe 21. Sous l'action de la came 3, le levier 21a se déplace avantageusement selon un mouvement de translation 
selon son axe longitudinal, de maniére à commander un déplacement du bec, des ailes et/ou de la queue de l'oiseau 20 
par rapport au corps de l'oiseau. L'extrémité du levier 21a permet avantageusement de tirer ou de pousser une bascule 
dans le corps de l'oiseau, à l'encontre de la force d'un ressort non représenté, afin d'agir simultanément sur la position du 
bec, des ailes et de la queue en les faisant chacun pivoter autour d'un axe non perpendiculaire au cadran. 


[0053] Dans une variante, l'axe 21a est un axe rotatif et agit au travers d'une came ou d'une bielle sur les parties mobiles 
du personnage 20. 


[0054] Différents axes ou leviers peuvent étre prévus pour actionner indépendamment différentes parties du personnage 
20, par exemple pour bouger les ailes indépendamment de la queue ou du bec. Les différents axes ou leviers peuvent 
étre concentriques. 


[0055] Le ou les axes 21, 21a permettant de commander le personnage 20 sont ainsi actionnés par un des mobiles de 
la chaine cinématique. Différents axes 21, 21a peuvent étre entrainés à différentes vitesses par différents mobiles. La 
vitesse de rotation des axes peut étre irréguliére, par exemple sous l'effet d'une came, d'une croix de malte, etc. Il est 
aussi possible d'entrainer un ou plusieurs axes 21, 21a en translation. 


[0056] Un sifflet déjà mentionné peut être actionné par une came sur la même chaîne cinématique 10 que le personnage 
20, par exemple par la méme came 3 que celle qui agit aussi sur l'axe 21a commandant le bec de l'oiseau. Ainsi, les 
mouvements d'ouverture du bec sont parfaitement synchronisés avec les sons émis par le sifflet. 


[0057] Le mécanisme du sifflet peut comporter un piston pour moduler la hauteur de la note jouée. ІІ peut comporter un 
deuxiéme piston actionné par la chaine cinématique 10 pour pomper de l'air dans le sifflet. 


[0058] Le dispositif selon l'invention peut comprendre un actuateur, par exemple un bouton-poussoir, un levier etc. action- 
nable manuellement par l'utilisateur afin de libérer le barillet 5 et de déclencher manuellement le déplacement du person- 
nage 20. L'actionnement de l'actuateur, non représenté, permet de libérer le barillet permettant lui-méme l'animation du 
personnage. Le méme actuateur, ou un actuateur différent, peut en outre étre utilisé pour recharger le barillet 5. 


[0059] Dans une variante, le déclenchement de l'animation peut également étre effectué automatiquement, par exemple 
au passage des heures, des demi-heures ou encore des quarts d'heure. Le déclenchement de l'animation peut également 
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être effectué de manière programmée par exemple à l’aide d'une fonction de la montre, notamment une fonction de réveil, 
de quantième, etc. 


[0060] La présente invention a été décrite en se référant à une montre mécanique mais elle pourrait être appliquée à une 
montre électromécanique ou électronique. 


[0061] L'invention a été décrite pour une montre bracelet, mais elle pourrait être appliquée à d'autres dispositifs de petite 
dimension présentant les caractéristiques précédentes prises en combinaison ou indépendamment les unes des autres. 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


Montre-bracelet (1) comprenant une boite de montre (201), un mouvement horloger (205) dans ladite boite de montre, 
et un cadran (204), caractérisée par: 

un personnage tridimensionnel (20) au-dessus dudit cadran; 

au moins un axe (21, 21a) s'étendant au-dessus dudit cadran (204), dans une direction perpendiculaire au cadran, 
agencé de maniére à déplacer au moins une partie dudit personnage tridimensionnel dans un plan non-paralléle au 
cadran; 

un dispositif d'entrainement du personnage (1) sous ledit cadran pour contróler les déplacements dudit axe. 


Montre-bracelet selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit personnage tridimensionnel (20) comporte au 
moins une partie mobile par rapport au reste du personnage; 
ledit axe (21a) contrólant les déplacements de ladite partie mobile. 


Montre-bracelet selon la revendication 1, caractérisée par au moins un axe (21) s'étendant au-dessus dudit cadran 
(204), dans une direction perpendiculaire au cadran, agencé de maniére à déplacer ledit personnage tridimensionnel 
dans un plan paralléle au cadran. 


Montre-bracelet selon la revendication 3, caractérisée par plusieurs dits axes (21, 21a) coaxiaux s'étendant au-dessus 
dudit cadran (204), dans une direction perpendiculaire au cadran, agencés de maniére à déplacer indépendamment 
les uns des autres une ou plusieurs parties du personnage et/ou le personnage entier. 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisée en ce que ledit personnage (20) est constitué par 
un oiseau mécanique. 


Montre-bracelet selon la revendication 5, caractérisée en ce que le bec et/ou les ailes et/ou la queue dudit oiseau 
mécanique (20) sont mobiles par rapport au corps de l'oiseau. 


Montre-bracelet selon la revendication 6, caractérisée en ce que le corps dudit oiseau mécanique (20) est creux et 
abrite un mécanisme pour déplacer le bec et/ou les ailes et/ou la queue dudit oiseau en fonction des déplacements 
dudit ou desdits axes (21, 21a). 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 7, comportant une premiére came (6a) agissant sur un premier 
levier (21) perpendiculaire au cadran (204) pour entrainer une rotation dudit personnage (20) sur lui-méme dans un 
plan paralléle au cadran. 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 8, comportant une deuxième came (3) agissant sur un deuxième 
levier (21a) perpendiculaire au cadran (204) pour entrainer un déplacement d'une partie du personnage (20) dans 
un plan non paralléle au cadran (204). 


Montre-bracelet selon la revendication 9, le deuxiéme levier (21a) étant commandé pour se déplacer en effectuant 
des mouvements de translation selon son axe longitudinal. 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 10, caractérisée en ce que ledit mouvement horloger (205) et ledit 
dispositif (1) d'entrainement du personnage (20) sont indépendants l'un de l'autre. 


Montre-bracelet selon la revendication 11, caractérisée en ce que ledit dispositif (1) d'entrainement du personnage 
(20) comporte un premier barillet (5) et en ce que ledit mouvement horloger (205) comporte un deuxième barillet. 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 11 ou 12, caractérisée en ce que ledit dispositif (1) d'entrainement 
du personnage (20) comporte un premier organe réglant (17) et en ce que ledit mouvement horloger (205) comporte 
un deuxiéme organe réglant. 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 13, caractérisée en ce que ledit mouvement horloger (205) entraine 
ledit dispositif (1) d'entrainement du personnage (20). 


Montre-bracelet selon l'une des revendications 1 à 14, caractérisée en ce que ledit dispositif (1) d'entrainement du 
personnage (20) comporte un sifflet agencé pour imiter le champ d'un oiseau. 


Montre-bracelet selon la revendication 15, comportant une deuxième came (3) agissant à la fois sur le bec d'un oiseau 
mécanique (20) pour provoquer l'ouverture ou la fermeture du bec, et sur ledit sifflet pour provoquer un sifflement 
synchronisé avec lesdits mouvements du bec. 
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17. Montre-bracelet selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisée en ce qu’elle comporte une glace par-dessus 
ledit cadran (204) et ledit personnage (20), 
une première partie (206) de ladite glace couvrant ledit cadran (204), une deuxième partie (203) de ladite glace 
couvrant ledit personnage (20), 
la deuxième partie étant plus bombée que la première partie, les deux parties (203, 206) étant soudées ou collées 
l'une à l'autre. 
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Description 


Domaine technique 
[0001] La présente invention concerne un dispositif a sifflet intégrable dans une montre-bracelet. 


Etat de la technique 


[0002] On connait dans l’état de la technique des dispositifs horlogers munis d’un sifflet ou d'un autre dispositif pour imiter 
le camp d’un oiseau. 


[0003] On connait dans l'état de la technique des montres-bracelets munies d'un dispositif pour générer un son. 


[0004] On connait également des dispositifs horlogers munis d'un sifflet pour imiter le champ d'un oiseau. De tels sifflets 
sont aussi utilisés dans des automates comme par exemple les oiseaux siffleurs ou chanteurs. 


[0005] Les oiseaux chanteurs sont connus en particulier dans les horloges à coucou ou dans les tabatières. Le concept 
dhorloges à coucou aurait été créé vers 1738 en Forét-Noire. Traditionnellement ces horloges présentent un balancier 
apparent animé par des poids et un boîtier décoré en forme de chalet. Chaque heure ou demi-heure, les portes du chalet 
s'ouvrent et un oiseau mécanique surgit de son nid et chante. Le chant du coucou provient d'au moins un sifflet actionné a 
l'aide d’un soufflet entraîné par le mécanisme de l'horloge. Aujourd'hui, les pendules à coucou comprennent un mouvement 
à quartz et des sonneries électroniques. 


[0006] Les dispositifs d'actionnement de sifflets usuels comprennent un ou plusieurs systèmes à soufflets. Le mouvement 
du soufflet permet de générer une pression dair envoyé au sifflet pour produire un son. 


[0007] Les soufflets sont usuellement confectionnés à partir de bois et de cuir (baudruche) ou de papier. Les systèmes 
à soufflets présentent l'inconvénient majeur de laisser fuir de l'air lorsqu'ils sont actionnés et ainsi de produire du bruit 
parasitant la mélodie de l’oiseau chanteur. 


[0008] De plus, l'utilisation fréquente du soufflet, l'humidité, le vieillissement naturel peuvent entraîner une usure de la 
baudruche, notamment au niveau des plis du soufflet. L'usure se traduit par des fuites d'air toujours plus importantes qui 
affaiblissent l'efficacité du soufflet et parasitent la mélodie de l'oiseau chanteur. 


[0009] Les soufflets nécessitent en outre un volume important et sont donc difficiles à intégrer dans un dispositif miniature. 


[0010] Le document US 4 202 165 décrit une horloge à coucou dépourvue de soufflet. Des clapets ou volets sont élevés 
ou abaissés grâce à des cames et génèrent par leur mouvement un jet d'air dirigé vers un ou deux sifflet(s) afin d'émettre 
alternativement deux sons imitant le chant du coucou. Cette solution présente l'avantage de produire un chant du coucou 
à deux notes sans recourir à l’utilisation de soufflets. Cependant ce système présente l'inconvénient majeur de ne produire 
que deux notes. 


[0011] Le document US 2 504 811 décrit une horloge de table comprenant une boîte dans laquelle se trouve un mouve- 
ment d'horloge et, au-dessus de cette boîte, une cage dans laquelle se trouve un oiseau siffleur. Le dispositif permet de 
jouer une mélodie composée de notes différentes, et de mouvoir simultanément une ou plusieurs parties de l’oiseau telles 
que le bec, la queue ou les ailes. Un soufflet permet de générer une pression d'air à l'entrée du sifflet. Afin de moduler 
les notes jouées par le sifflet, une extrémité d'un piston va et vient à l'intérieur du sifflet. L'autre extrémité du piston est 
liée à une came entrainée par une roue dentée. La répartition des dents sur la roue dentée permet de commander la 
fréquence et amplitude du mouvement du piston dans le sifflet et donc la hauteur des notes jouées. Cette roue dentée 
permet également l'actionnement du soufflet et celui de l'oiseau. Ce dispositif présente l'inconvénient majeur d'utiliser 
un soufflet pour insuffler de l'air dans le sifflet et souffre ainsi des inconvénients mentionnés plus haut. De surcroit, ce 
dispositif à soufflet est volumineux et ne peut pas étre intégré dans une boite de montre-bracelet. 


[0012] Il existe donc un besoin pour un système de sifflet miniature et robuste, destiné à imiter le chant d'un oiseau et qui 
permette d'éviter au moins un des désavantages des dispositifs connus mentionnés. 


Bref résumé de l'invention 


[0013] Un but de la présente invention est donc de proposer un dispositif sifflant un chant d'oiseau intégrable dans une 
boite de montre et exempt des limitations des dispositifs connus. 


[0014] Un autre but de la présente invention est de proposer un dispositif d'alimentation en air d'un sifflet de petite taille. 
[0015] Selon l'invention, ce but est atteint notamment au moyen d'un dispositif selon la revendication 1. 


[0016] Le dispositif selon l'invention remplace donc les soufflets de l'art antérieur par un piston qui permet d'insuffler de 
l'air dans un sifflet imitant le chant d'un oiseau. 


[0017] L'utilisation d'un piston permet notamment de ne pas générer de bruit parasitant le chant d'un oiseau. De plus, un 
ensemble piston-cylindre occupe moins de place qu'un soufflet. Il est ainsi possible d'intégrer le dispositif à piston dans 
une boite de montre. 
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[0018] Dans le contexte de l'invention, on entend par «sifflet», tout élément comprenant au moins une entrée d'air et au 
moins une sortie d'air permettant de générer au moins un son lorsque de l'air est insufflé dans l'entrée d'air. 


[0019] Par «piston», on entend une piéce cylindrique se déplacant dans un cylindre afin de comprimer un volume d'air. 


[0020] Selon un aspect de l'invention, le dispositif peut comprendre un réservoir d'air comprimé entre le cylindre et le 
sifflet. L'actionnement du piston permet d'augmenter la pression d'air dans le réservoir à air comprimé. 


[0021] Le dispositif selon l'invention peut comprendre au moins une premiére valve unidirectionnelle en amont du réservoir 
et en aval du cylindre afin d'empécher le retour d'air comprimé vers le cylindre. 


[0022] Selon un aspect de l'invention, cette premiére valve unidirectionnelle en aval du cylindre peut comprendre une 
ouverture et une membrane destinée à se déplacer selon la différence de pression entre les deux cótés de la valve, de 
maniére à ce que lorsque la pression dans le cylindre est supérieure à la pression dans le réservoir à air comprimé, la 
membrane s'éloigne de l'ouverture de la valve et laisse passer l'air depuis le cylindre vers le réservoir à air comprimé, mais 
que lorsque la pression dans le cylindre est inférieure à la pression dans le réservoir, la membrane est plaquée contre 
l'ouverture de la valve qui est ainsi fermée. 


[0023] Le piston peut se déplacer dans le cylindre. Une deuxiéme valve unidirectionnelle peut étre prévue en amont du 
cylindre afin de permettre l'entrée d'air dans le corps du cylindre. 


[0024] Selon un aspect de l'invention, cette deuxiéme valve unidirectionnelle en amont du cylindre peut comprendre une 
membrane destinée à se déplacer sous l'action d'une pression, de maniére à ce que lorsque la pression dans le cylindre 
est supérieure à la pression hors du cylindre, la membrane est plaquée contre l'ouverture en fermant la valve, alors que 
lorsque la pression dans le cylindre est inférieure à la pression extérieure au cylindre, la membrane s'écarte de l'ouverture 
de la deuxieme valve en permettant l'entrée d'air dans le cylindre. 


[0025] Le dispositif pour insuffler de l'air dans le réservoir est ainsi constitué par une pompe à piston. 


[0026] Selon un aspect de l'invention, le dispositif peut comprendre une pompe à piston à double effet, capable de pomper 
de l'air dans le réservoir quel que soit le sens de déplacement du piston. Dans ce cas, le cylindre peut étre associé à 
deux deuxiémes valves en amont du cylindre, afin de contróler l'entrée d'air dans chaque volume du cylindre de part et 
d'autre du piston. Le cylindre peut étre associé à deux premiéres valves en aval du cylindre afin de contróler la sortie d'air 
comprimé vers le réservoir depuis chaque volume du cylindre de part et d'autre du piston. 


[0027] L'utilisation de quatre valves permet ainsi d'insuffler de l'air depuis le cylindre vers le réservoir à air comprimé 
dans les deux sens de déplacement du piston. Lorsque le piston se déplace dans un premier sens, la pression dans un 
premier volume d'un cóté du piston diminue jusqu'à devenir inférieure à la pression extérieure, ce qui provoque l'ouverture 
de la deuxième valve en amont du cylindre et permet de laisser entrer de l'air dans ce premier volume du cylindre. La 
pression dans ce premier volume étant inférieure à celle du réservoir à air comprimé, la premiére valve en aval, entre ce 
premier volume et le réservoir, est fermée. Simultanément, le deuxiéme volume du cylindre de l'autre cóté du piston se 
rétracte, en sorte que la pression dans ce deuxiéme volume devient supérieure à celle du réservoir à air comprimé, ce 
qui provoque l'ouverture de la premiére valve située en aval du piston et permet d'insuffler de l'air dans le réservoir à air 
comprimé. La pression dans ce deuxiéme volume étant supérieure à la pression extérieure, la deuxiéme valve en amont 
du deuxième volume est fermée et empêche l'air de quitter ce deuxième volume vers l'extérieur. Lorsque le piston est 
actionné dans l'autre sens, les différences de pression s'inversent en sorte que les deux valves ouvertes se ferment et les 
deux valves fermées s'ouvrent, afin de remplir le deuxiéme volume avec de l'air externe et de pomper de l'air comprimé 
dans le réservoir depuis le premier volume. Le dispositif permet donc d'insuffler de l'air dans le réservoir à air comprimé 
dans les deux sens de déplacement du piston. 


[0028] Le dispositif peut comprendre un deuxiéme piston afin de modifier un volume dans le sifflet, de maniére à modifier 
la hauteur du son produit par le sifflet lorsque de l'air y est insufflé depuis le réservoir à air comprimé (ou directement 
du premier piston). 


[0029] Une came peut être prévue pour commander la position du deuxième piston de manière à produire un chant modulé 
imitant le chant d'un oiseau. Le deuxiéme piston peut étre relié à la came au moyen d'un levier. 


[0030] Les mouvements du levier entrainé par la came sont transmis au deuxiéme piston de maniére à le faire coulisser 
dans le sifflet en modifiant ainsi le volume d'air dans le sifflet. Le sifflet peut ainsi émettre des sons variés. 


[0031] Par «came», on entend un organe de liaison mécanique permettant de transformer un mouvement de rotation en 
un mouvement de translation. Une came peut étre constituée par une piéce non circulaire mise en rotation, et sur laquelle 
s'appuie une bielle ou un doigt. 


[0032] Selon un aspect de l'invention, le dispositif peut comprendre une valve placée entre le réservoir d'air comprimé 
et le sifflet. 


[0033] Dans le dispositif selon l'invention, la valve peut étre commandée par une came afin de moduler la quantité d'air 
insufflé dans ledit sifflet, de maniére à modifier le rythme et/ou la durée et/ou le volume des sons produits par le sifflet. La 
valve peut étre reliée à une came, ou à la méme came que le deuxiéme piston, au moyen d'un levier. 
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[0034] L’ouverture ou la fermeture de cette valve permet de contrôler la pression d'air entrant dans le sifflet. L'air comprimé 
du réservoir est insufflé dans le sifflet lorsque la valve est ouverte. Le débit d’air entrant dans le sifflet est régulé par le 
mouvement de la valve. La fréquence d'ouverture et de fermeture de la valve détermine le rythme des sons produits par 
le sifflet. Le rythme des notes émises par le sifflet est identique au rythme d'actionnement de la valve. Si la valve est 
actionnée rapidement, les notes sont sifflées rapidement. La durée d'ouverture de la valve détermine la longueur des 
notes sifflées. Lorsque la valve est ouverte longtemps, un flux dair entre longuement dans le sifflet et produit un son long. 
L'amplitude du mouvement de la valve détermine la quantité d’air entrant dans le sifflet. Ainsi, plus la valve est ouverte, 
plus la pression dair entrant dans le sifflet est importante et plus fort est le son émis par le sifflet. 


[0035] La pression dans le réservoir dair comprimé peut être limitée au moyen d'une valve de surpression qui laisse 
échapper l'air vers l'extérieur lorsque la différence de pression entre le réservoir et l'extérieur dépasse un seuil. 


[0036] Le dispositif selon l'invention peut comprendre un élément moteur entrainant les cames. 


[0037] Dans le dispositif selon l'invention, le moteur peut comprendre un barillet. Le barillet comprend un ressort, placé à 
l'intérieur d'une cage. La détente du ressort de barillet entraine la rotation du barillet. Les cames commandant l'ouverture 
et la fermeture de la valve d'entrée d'air dans le sifflet et les mouvements du deuxième piston modifiant le volume d'air 
dans le sifflet sont entrainées en rotation par le barillet. La forme des cames permet de contróler le mouvement des leviers 
actionnant la valve et le deuxième piston. Ainsi lorsque le barillet tourne, les cames tournent également et commandent 
au moyen des leviers l'ouverture et la fermeture de la valve d'entrée d'air dans le sifflet et les mouvements du deuxiéme 
piston modifiant le volume d'air dans le sifflet. 


[0038] Le barillet présente une denture extérieure. La denture extérieure du barillet engréne avec au moins une roue 
d'une chaine cinématique reliant le barillet au premier piston alimentant le réservoir d'air comprimé, de maniére à pomper 
l'air plus rapidement. 


[0039] Les cames commandant les mouvements de la valve d'entrée d'air dans le sifflet et les mouvements du deuxiéme 
piston modifiant le volume d'air dans le sifflet peuvent étre entrainées par un méme élément moteur ou par des éléments 
moteurs distincts. 


[0040] Dans une variante, une seule came peut étre utilisée. Dans ce cas, la máme came peut commander l'ouverture 
et la fermeture de la valve d'entrée d'air dans le sifflet et les mouvements du deuxieme piston modifiant le volume d'air 
dans le sifflet. 


[0041] Dans le dispositif selon l'invention, la vitesse de rotation de la came ou des cames est comprise entre 1 tour en 2 
secondes et 1 tour en 20 secondes. De préférence, la vitesse de rotation de la came ou des cames est comprise entre 
1 tour en 5 secondes et 1 tour en 10 secondes. 


[0042] La came peut être montée directement sur le barillet d'actionnement du mécanisme de sifflet. 


[0043] Lorsque plusieurs cames sont utilisées, les cames peuvent étre superposées sur le barillet. Des cames peuvent 
aussi étre montées sur d'autres mobiles de la chaine cinématique. 


[0044] Le dispositif selon l'invention peut comprendre en outre un excentrique dans la chaine cinématique reliant le barillet 
au premier piston. 


[0045] L'excentrique est lié à une bielle actionnant le premier piston qui alimente le réservoir d'air comprimé. 


[0046] La vitesse de rotation de l'excentrique peut étre comprise entre 5 et 15 tours/secondes, de préférence entre 8 et 
10 tours/secondes. 


[0047] Ces vitesses de rotation de l'excentrique permettent un mouvement rapide de la pompe, garantissant une pression 
dans le réservoir d'air suffisante pour actionner le sifflet. 


[0048] Le dispositif selon l'invention peut comprendre un mouvement horloger pour afficher l'heure courante. Ce mouve- 
ment horloger peut être indépendant du mécanisme d'actionnement du sifflet, et comprendre un deuxième barillet. 


[0049] Dans une variante, le méme barillet peut étre utilisé pour entrainer un mouvement de montre et pour actionner 
le dispositif à sifflet de l'invention. 


[0050] Le dispositif selon l'invention peut comprendre un organe régulateur afin de réguler la chaine cinématique entre 
l'élément moteur et le premier piston. 


[0051] L'utilisation d'un organe régulateur permet notamment de ralentir la rotation du barillet afin de contróler le mouve- 
ment du premier piston et l'entrée d'air dans le réservoir à air comprimé. Dans le contexte de l'invention, l'organe régulateur 
n'est pas nécessairement aussi précis que l'organe régulateur d'un mouvement de montre. II permet de freiner la détente 
du ressort de barillet et donc la rotation du barillet. Lorsque le barillet est déclenché, le ressort de barillet initialement 
armé se détend. La vitesse de détente du ressort et la rotation du barillet sont ralenties par les pertes le long de la chaine 
cinématique et par la présence d'un organe régulateur. Le mouvement du premier piston, relié à la chaine cinématique 
est donc aussi freiné par l'organe régulateur. 
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[0052] Dans le cadre de l'invention, un organe régulateur peut comprendre un mobile présentant des masselottes. Les 
masselottes positionnées de manière adéquate sur le mobile permettent la régulation du mouvement de rotation du mobile 
les portant et des autres mobiles de la chaine cinématique. 


[0053] Le dispositif selon l'invention peut comprendre un actuateur actionnable manuellement par l'utilisateur afin de 
déclencher manuellement le sifflet. L'actionnement de l'actuateur permet la mise en marche de l'élément moteur qui 
actionne le sifflet. 


[0054] Dans une variante, le déclenchement du sifflet peut également étre effectué automatiquement, par exemple au 
passage des heures, des demi-heures ou encore des quarts d'heure. Le déclenchement du sifflet peut également étre 
effectué de maniére programmée par exemple à l'aide d'une fonction de la montre, par exemple d'une fonction de réveil, 
de quantiéme, etc. 


[0055] Le dispositif selon l'invention peut comprendre en outre un personnage articulé actionné par une roue de la chaine 
cinématique. Le terme personnage désigne ici aussi bien des humains que des animaux. 


[0056] Une came ou un autre moyen mécanique peut permettre d'actionner le personnage articulé depuis la chaine 
cinématique. 


[0057] Dans le dispositif selon l'invention, le personnage articulé comprend une figurine, par exemple un oiseau chanteur. 


[0058] Dans le contexte de l'invention, un oiseau chanteur consiste en un oiseau mécanique dont une ou plusieurs parties 
sont susceptibles de bouger. Les parties mobiles de l'oiseau peuvent comprendre les ailes, le bec et/ou la queue. A 
l'intérieur de l'oiseau, des liens mécaniques permettent de mouvoir simultanément ou non ces différentes parties. 


[0059] Le dispositif selon l'invention peut permettre l'actionnement simultané du sifflet et du personnage articulé. 


[0060] L'animation du personnage articulé étant commandée par un mobile de la chaine cinématique, elle peut étre 
coordonnée avec les notes jouées par le sifflet. 


[0061] Le dispositif selon l'invention présente donc l'avantage par rapport à l'art antérieur connu de produire un chant 
d'oiseau sifflé au moyen d'un sifflet alimenté en air gráce à un piston et d'étre intégrable dans une boite de montre. 


Breve description des figures 


[0062] Des exemples de mise en ceuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


La fig. 1 illustre un schéma de fonctionnement du dispositif selon un mode de réalisation de l'invention. 


La fig. 2a illustre une section longitudinale illustrant le premier piston et son systéme d'actionnement, avec une 
bielle selon un second mode de réalisation. 


La fig. 2b illustre une section vue de dessus illustrant le premier piston et son systéme d'actionnement, avec une 
bielle selon un second mode de réalisation. 


La fig. 3 illustre une vue en coupe d'une boite de montre intégrant un mouvement de montre ainsi que le disposi- 
tif de l'invention. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0063] La fig. 1 illustre un schéma fonctionnel illustrant le dispositif 1 selon un mode de réalisation de la présente invention. 
Les dimensions et les formes des éléments sont illustrées à titre didactique uniquement, les dimensions et proportions 
du dispositif réel pouvant étre différentes. 


[0064] Ce dispositif 1 présente notamment un barillet 5 muni d'une denture 6 externe engrenant avec un pignon 100 d'une 
chaine cinématique 10. Le pignon 100 est monté sur l'axe d'une roue 101 entrainant un second pignon 102 sur l'axe de la 
roue 103. Le rapport de transmission entre le barillet 5, qui effectue par exemple une rotation en deux secondes, et la roue 
103, qui effectue par exemple dix rotations par seconde, est avantageusement compris entre 1/5 et 1/50, par exemple 
1/20. Ce rapport de multiplication peut aussi étre obtenu avec un nombre de roues et de pignons (désignés simultanément 
comme mobiles) différent dans la chaine cinématique 10. 


[0065] Le barillet 5 est également muni de cames 3, 6a, 6b, par exemple de cames montées sur son pourtour, afin 
d'actionner différents éléments du mécanisme de sifflet 7 ou d'animer un personnage 20. 


[0066] La roue 103 est munie d'un excentrique 16 ou d'une came pour entrainer le premier piston 11 au travers de la 
bielle 15. Le premier piston (ou piston de pompage) effectue ainsi un mouvement alternatif dans le cylindre 12, avec par 
exemple dix cycles de pompage par seconde. Une premiére variante de bielle 15 est illustrée sur la fig. 1, qui présente 
l'inconvénient de nécessiter une fixation articulée au piston 11, et balaie une surface importante lors de ses déplacements. 
Une deuxiéme variante de bielle 15 évitant ces inconvénients est illustrée sur les fig. 2a et 2b. 
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[0067] Le cylindre 12 peut étre réalisé par un tube cylindrique par exemple en acier, en aluminium, en titane, en laiton etc. 
Dans un mode de réalisation avantageux, le cylindre 12 est réalisé en verre, qui présente 「avantage de ne pas nécessiter 
de lubrification et de permettre d'observer le déplacement du piston 11 dans le cylindre, par exemple au travers d'un fond 
de boîte de montre transparent. 


[0068] Le premier piston 11 alimente en air un réservoir dair comprimé 22. Le réservoir est relié au moyen d'une valve 
18 au sifflet 7. 


[0069] La chaine cinématique 10 comprend en outre un organe régulateur 17, constitué ici par des masselottes sur un 
des mobiles 101b en aval de la roue 103. Les masselottes 17 s'écartent du centre de rotation du mobile 101b lorsque celui 
se met à tourner, ce qui augmente son moment d'inertie et tend à le ralentir et à réguler sa vitesse et celle de l'ensemble 
de la chaîne cinématique. D’autres mécanismes de régulation, y compris des mécanismes basés sur un balancier-spiral, 
des freins etc. peuvent être employés. 


[0070] Un ou plusieurs des mobiles de la chaine cinématique 10, par exemple les cames 3 et 6a, sont reliés à un person- 
nage articulé 20, par exemple un oiseau mécanique ou un autre personnage animé perpendiculaire au cadran, au moyen 
d'éléments de liaison 21 et 21a, de manière à actionner ce mobile lorsque la chaîne cinématique tourne. 


[0071] Un deuxième piston 8 coulisse dans le corps du sifflet 7. Le deuxième piston est déplacé grâce à un levier 9 
entraîné par une came 6b liée au barillet 5, ou sur un autre mobile de la chaîne cinématique. La valve 18 est également 
actionnée par un levier 19 entraîné par une came 3 sur l’axe du barillet 5. Dans un autre mode de réalisation, la valve 18 
est automatique et s'ouvre dès que la différence de pression entre le réservoir 22 et l'extérieur dépasse un premier seuil. 


[0072] Une deuxiéme valve automatique 18b s'ouvre dés que la différence de pression entre l'intérieur du réservoir 22 et 
l'extérieur dépasse un deuxiéme seuil, afin d'éviter une surpression dans ce réservoir. Le piston 11 génére de préférence 
une pression suffisante dans le réservoir pour que la valve 18b doive s'ouvrir réguliérement, ainsi la pression dans le 
réservoir 22 reste sensiblement constante, oscillant autour de la valeur déclenchant l'ouverture de la valve 18b. 


Fonctionnement du circuit d'alimentation en air du sifflet 7 


[0073] Le premier piston 11 fonctionne comme une pompe pour alimenter en air le réservoir d'air comprimé 22. 
L'actionnement du premier piston 11 est contrólé par le barillet 5 au moyen de la bielle 15 reliée à l'excentrique 16. Le 
mouvement du piston 11 est ainsi commandé par le barillet 5 à travers la chaine cinématique 10, la rotation du barillet 
provoquant un pompage rapide d'air dans le réservoir 22. 


[0074] Le premier piston 11 est relié au réservoir d'air comprimé 22 par une ou plusieurs valves unidirectionnelles 14, 
14”. Ces valves 14, 14 permettent le passage de l'air du piston 11 vers le réservoir 22 et empêchent le passage d'air 
du réservoir 22 vers le piston. Le cylindre 12 comprend en outre des valves 13, 13' unidirectionnelles permettant de faire 
entrer de l'air extérieur dans le corps 12 du piston 11. Lorsqu'il est actionné dans un sens, le piston 11 aspire de l'air 
extérieur par la valve 13' et expulse un flux d'air par la valve 14 dans le réservoir d'air comprimé 22 afin de le remplir. 
Dans le sens inverse, le piston 11 aspire de l'air extérieur par la valve 13 et expulse un flux d'air par la valve 14 dans 
le réservoir d'air comprimé 22 afin de le remplir. L'utilisation de valves unidirectionnelles 14, 14 empéche le retour d'air 
comprimé du réservoir 22 vers le piston 11. 


[0075] Dans ce mode de réalisation, le piston 11 peut fournir de l'air au réservoir à air comprimé 22 dans les deux sens 
d'actionnement. 


[0076] Le fonctionnement détaillé des valves 13, 13”, 14 et 14 sera décrit plus loin. 


[0077] Le réservoir 22 est relié au travers de la valve 18 au sifflet 7. L'ouverture progressive de la valve est commandée 
par la chaine cinématique 10, de maniére à contróler la pression d'air dans le sifflet 7 à chaque instant. La valve 18 est 
actionnée par la came 3 au moyen d'un levier 19 pour permettre à l'air comprimé issu du réservoir 22 d'entrer dans le 
sifflet 7 et d'en sortir via la sortie d'air 4. Dans cet exemple, la came 3 est portée par le barillet 5 et tourne à la máme 
vitesse. La valve 18 peut occuper une position ouverte dans laquelle elle laisse entrer de l'air dans le sifflet 7 ou une 
position fermée dans laquelle elle empéche l'air d'entrer dans le sifflet 7. Dans un autre mode de réalisation, ces positions 
peuvent étre inversées. Lorsque le levier 19 entre en contact avec un sommet ou une bosse de la came 3, il passe à une 
position haute correspondant à une position d'ouverture de la valve 18, qui laisse entrer l'air du réservoir à air comprimer 
22 dans le sifflet 7 et permet de jouer au moins un son. Lorsque le levier 19 se trouve dans un creux de la came 3, il est 
dans une position basse correspondant à une position de fermeture de la valve 18. La valve bloque alors l'entrée d'air 
dans le sifflet 7 et empéche le sifflet 7 d'émettre un son. 


[0078] La fréquence d'ouverture et de fermeture de la valve 18 détermine le rythme des sons produits par le sifflet. Le 
rythme des sons émis par le sifflet 7 est identique au rythme d'actionnement de la valve 18. Si la valve est actionnée 
à des intervalles courts, les notes sont sifflées à des intervalles courts. Cette situation correspond à une plage du profil 
de la came 3 présentant des bosses rapprochées. A l'inverse, une plage du profil de la came 3 présentant des bosses 
éloignées correspond à des ouvertures de la valve 18 répétées à intervalles éloignés et à des sons émis par le sifflet 7 
à des intervalles éloignés. 
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[0079] La duree douverture de la valve 18 détermine la longueur des notes sifflées. Lorsque la valve 18 est ouverte 
longtemps, un flux d'air entre longuement dans le sifflet 7 et produit un son long. Une ouverture longue de la valve 18 
correspond à une bosse présentant un sommet plus large. A l'inverse, une ouverture courte de la valve 18 correspond à 
une bosse présentant un sommet plus étroit. Une ouverture courte de la valve 18 limite à une courte durée l'entrée d'air 
dans le sifflet 7 qui joue alors une note courte. 


[0080] L'amplitude du mouvement de la valve 18 détermine le débit d’air entrant dans le sifflet 7. Ainsi, plus la valve 18 est 
ouverte, plus le débit dair entrant dans le sifflet 7 est important et plus fort est le son émis par le sifflet 7. L'amplitude du 
mouvement de la valve 18 est déterminée par la hauteur et la forme des bosses et creux composant le profil de la came 3. 
La hauteur d'une bosse du profil de la came 3 détermine le débit d'air entrant dans le sifflet 7 et donc le volume sonore émis. 


[0081] Dans une variante, la valve 18 peut être actionnée automatiquement par la pression dans le réservoir 22 qui 
provoque son ouverture à partir d’un seuil de pression. 


[0082] Le sifflet 7 présente un levier 9 lié à un deuxième piston 8 qui se déplace dans le corps du sifflet 7 formant cylindre. 
L’actionnement du deuxième piston 8, dans le corps du sifflet 7 est commandé par la came 6b sur le pourtour du barillet 5, 
où par une autre came sur ce barillet ou sur un autre mobile. La position du piston 8 dans le corps du sifflet 7 détermine le 
volume d’air présent dans le corps du sifflet 7. La position du piston 8 dans le corps du sifflet 7 est déterminée par la forme 
de la came 6b transmise par le levier 9, ou par un système de leviers. Lorsque l'extrémité du levier 9 est située au sommet 
d'une bosse de la came 6b, le piston 8 occupe une position haute dans le corps du sifflet 7. Le volume d'air présent dans 
le corps du sifflet 7 est alors important, ce qui permet de jouer une note basse lorsque la valve 18 est ouverte. A l'inverse, 
la note sera aiguë lorsque le piston 8 occupe une position basse dans le sifflet 7. La hauteur des sons émis par le sifflet 
dépend directement du volume d'air présent dans le sifflet 7. Plus le volume d'air présent dans le sifflet 7 est faible, plus 
aigu est le son émis par le sifflet 7 et inversement. 


[0083] Le levier 9 peut aussi être lié à l’autre face du piston, dans le volume ouvert du sifflet, pour éviter un joint au point 
d'introduction du levier 9 dans le sifflet 7. 


[0084] Les bosses et creux formant le profil de la came 6b déterminent le volume d’air présent dans le corps du sifflet 
7; la forme de la came permet ainsi de moduler la hauteur des sons émis par le sifflet 7. Les notes d'une mélodie et leur 
séquence sont déterminées par la forme de la came 6b et de la came 3, respectivement. 


[0085] Dans un mode de réalisation, une unique came 3 entraine les leviers 9 et 19. Dans un autre mode, deux cames 
distinctes 3, 6b sont prévues pour actionner ces deux leviers. 


Actionnement de l’ensemble du dispositif 
[0086] Le déclenchement du barillet 5 permet donc d’actionner un dispositif 1 imitant le chant d’un oiseau. 


[0087] Une rotation d’un tour de barillet 5 permet au dispositif 1 de siffler le motif une fois. Lorsque le barillet 5 est chargé 
il peut effectuer plusieurs tours, par exemple cinq tours, ce qui correspond à cinq répétitions successives du même motif 
musical. Une fois les cinq tours effectués, le barillet 5 est déchargé et le sifflet 7 ne peut plus émettre aucune note avant 
que le barillet ne soit à nouveau chargé manuellement ou au moyen d’un mécanisme de remontage automatique. 


[0088] Outre le motif musical, le déclenchement du barillet 5 entraine l’animation d’un personnage articulé 20 au moyen 
d'éléments de liaison mécanique ou leviers 21 et 21a. Dans ce mode de réalisation, le personnage articulé est un oiseau 
mécanique 20 dont plusieurs parties, par exemple la tête, la queue, et les ailes peuvent bouger. La rotation de l'oiseau 
20 sur lui-même dans un plan parallèle au cadran de la montre est commandée par une came supplémentaire 6a sur le 
pourtour du barillet 5 ou sur un autre mobile. Un ráteau non représenté peut être prévu entre la came ба et l'oiseau, afin 
d'effectuer des mouvements de rotation en va-et-vient. 


[0089] L'animation du bec, de la queue et/ou des ailes est commandée par la came 3 actionnant également la valve 18, 
ou par une came supplémentaire sur le pourtour du barillet 5 ou d'un autre mobile, au travers d'un levier 21a. Le levier 
21a peut étre coaxial au levier 21. Le levier 21 peut effectuer des mouvements de rotation sur son axe longitudinal, tandis 
que le levier 21a peut effectuer des mouvements de translation longitudinale selon son axe propre, afin d'actionner un 
mécanisme dans le corps de l'oiseau. 


[0090] L'élément de liaison 21a peut comprendre plusieurs axes afin de commander indépendamment différentes parties 
du personnage articulé 20, par exemple au moyen de différents axes coaxiaux. 


[0091] Ainsi, le déclenchement du dispositif 1 permet simultanément d'émettre un chant d'oiseau gráce au sifflet 7 et 
d'animer un personnage articulé 20. 


[0092] Le déclenchement peut étre prévu de maniére automatique toutes les heures comme c'est le cas dans une horloge 
à coucou, tous les quarts d'heures, ou selon un autre intervalle de temps prédéterminé. Le dispositif 1 peut aussi étre 
déclenché par une fonction réveil du mouvement de la montre. 


[0093] Dans un mode de réalisation, un actuateur, non représenté, peut étre prévu pour permettre à un utilisateur de 
déclencher le dispositif 1 manuellement. Un actuateur tel qu'un bouton poussoir peut étre utilisé. Tout autre type d'actuateur 
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peut également étre utilisé. L'actionnement de cet actuateur permet notamment de charger le barillet 5 puis de déclencher 
sa rotation afin d'actionner le dispositif 1 imitant le chant d'un oiseau. 


[0094] Le dispositif 1 peut comprendre un mouvement de montre indépendant du dispositif de sifflet décrit plus haut, par 
exemple un mouvement de montre entraîné par un autre barillet. Le dispositif 1 de sifflet peut aussi être commandé par ce 
mouvement de montre, afin de sonner automatiquement à des heures prédéterminées, et/ou entraîné par ce mouvement 
de montre en évitant un barillet additionnel. 


[0095] Dans un mode de réalisation, le remontage du barillet 5 peut être assuré par l'élément de remontage du barillet 
du mouvement de la montre, par exemple par la même couronne ou le même mécanisme de remontage automatique. 
Dans un mode de réalisation, le remontage du barillet 5 est assuré par un élément de remontage distinct de l'élément de 
remontage du barillet du mouvement de la montre, par exemple une autre couronne, une position supplémentaire de la 
couronne, un levier de remontage, ou un dispositif de remontage automatique indépendant. 


[0096] Dans un autre mode de réalisation, non représenté, l'élément moteur 5 peut comprendre un moteur électrique. 


[0097] Les fig. 2a et 2b illustrent en détail un ensemble cylindre 12-piston 11 selon un mode de réalisation de l'invention. 
Dans cet exemple, les valves 14, 14' en aval du cylindre 12 sont prévues directement sur la face du cylindre 12, et liées 
au réservoir 22 par des conduits non illustrés sur ces figures. 


[0098] Les valves 14 et 14' fonctionnent comme des clapets anti retour. Chaque valve comprend une membrane 140 
pouvant se déplacer sous l'effet de la différence de pression entre les deux cótés de la valve. 


[0099] Des valves similaires 13, 13' peuvent étre utilisées en amont du cylindre 12, pour contróler l'entrée d'air dans le 
cylindre. Ces valves 13, 13' peuvent étre prévues sur les faces du cylindre 12, ou dans des conduits d'amenée d'air vers 
ce cylindre. 


[0100] Dans le cas des valves 13 et 13’, la membrane 130 est soumise sur une surface à la pression exercée par le piston 
11 dans le volume correspondant du cylindre 12 et sur la surface opposée à la pression dans la boite de montre. Lorsque 
la pression interne dans le premier volume 110 du cylindre 12 est supérieure à la pression externe, la membrane 130 
est plaquée contre l'ouverture 131 et empéche tout passage d'air entre ce volume 110 et l'extérieur. Lorsque la pression 
exercée par le piston 11 sur la membrane 130 est inférieure à la pression externe, la membrane 130 est éloignée de 
l'ouverture 131 dans la valve 13, 13' ce qui permet le passage d'air dans le cylindre 12. 


[0101] Dans le cas des valves 14 et 14’, la membrane 140 est soumise sur une surface à la pression dans le volume 
correspondant 110 ou 111 du cylindre 12, et sur la surface opposée à la pression dans le réservoir à air comprimé 22. 
Lorsque la pression dans le cylindre 12 est supérieure à la pression dans le réservoir à air comprimé 22, la membrane 
140 s'éloigne de l'ouverture 141 de la valve 14, 14 et laisse passer l'air depuis le volume correspondant 110 ou 111 du 
cylindre 12 vers le réservoir à air comprimé 22. Lorsque la pression interne au cylindre 12 est inférieure à la pression 
exercée par le réservoir à air comprimé 22, la membrane 140 est plaquée contre l'ouverture 141 de la valve 14, 14 et 
empéche tout passage d'air. 


[0102] De préférence la membrane 130 respectivement 140 est assez fine pour étre déplacée par une faible différence 
de pression. Un élément élastique, par exemple un ressort, peut étre prévu pour précontraindre la valve dans une position 
prédéterminée, par exemple en position fermée. La membrane est faite de préférence dans un matériau imperméable à 
l'air et résistant de maniére à pouvoir étre actionnée rapidement et fréquemment sans s'user. 


[0103] Dans un mode de réalisation de l'invention, la membrane est composée en un matériau inoxydable, par exemple 
du titane ou de l'aluminium ou un alliage inoxydable à base d'aluminium connu sous le nom commercial Peraluman. 


[0104] Dans un mode de réalisation, non représenté, au moins une des valves 14, 14' peut étre placée à l'entrée du 
réservoir 22 à air comprimé. 


[0105] La partie gauche des fig. 2a et 2b illustre un exemple de fixation de la bielle 15 sur l'excentrique 16 placé sur 
le mobile 103. Dans cet exemple, l'extrémité de la bielle 15 est liée par une fixation 151 à un anneau 150 dans lequel 
l'excentrique 16 peut se déplacer perpendiculairement à la bielle 15. Les déplacements de l'excentrique 16 dans le sens 
longitudinal de la bielle 15 sont transmis à l'anneau 150 et la bielle 15, tandis que les déplacements de cet excentrique selon 
l'axe perpendiculaire à la bielle 15 peuvent étre effectués librement dans l'anneau 150, sans provoquer de déplacement 
de la bielle 15 qui reste ainsi perpendiculaire au piston 11. Les éléments 152 sont des éléments de guidage de l'anneau 
150 sur la platine 153 du dispositif 1. 


[0106] La fig. 3 illustre une boite de montre 200 comprenant le dispositif 1 à sifflet selon un mode de réalisation de 
l'invention. La boite de montre comporte une carrure 201, un fond 202 et une glace 203, 206 en deux parties collées ou 
assemblées l'une à l'autre, une des parties 206 couvrant le cadran 204 avec l'affichage de l'heure tandis que la partie 
de glace 203 plus bombée protége l'oiseau chanteur 20 qui s'étend au-dessus de ce cadran 204, perpendiculairement à 
ce cadran, en étant entraîné en rotation par le levier ou l'axe 21. L'élément de liaison 21a peut traverser une ouverture 
longitudinale au travers de l'axe 21. L'élément 205 est le mouvement de montre, qui dans ce mode de réalisation est 
indépendant et ne coopére pas avec le dispositif de sifflet et de commande de l'oiseau chanteur 1. Des dispositifs intégrant 
le sifflet et/ou l'oiseau chanteur 20 sur la méme platine que le mouvement de montre, ou sur un module auxiliaire coopérant 
avec ce mouvement 205, peuvent étre imaginés. 
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[0107] Le barillet 5 du dispositif 1 entrainant le sifflet peut étre remonté manuellement ou automatiquement de maniére 
indépendante du barillet du mouvement 205, par exemple au moyen d'une couronne ou d'un organe de remontage indé- 
pendant. Alternativement, le barillet 5 du dispositif 1 entraînant le sifflet peut être remonté manuellement ou automatique- 
ment au moyen d'une couronne ou d’un organe de remontage commun avec le mouvement 205. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0108] 

1. Dispositif 

3. Came 

4. Sortie dair de sifflet 

5. Barillet 

6. Denture 

6a. Came 

6b. Came 

7. Sifflet 

8. Deuxiéme piston 

9. Levier 

10. Chaine cinématique 

11. Piston 

12. Cylindre 

13, 13”. Deuxième valve unidirectionnelle 
14, 14. Premiere valve unidirectionnelle 
15. Bielle 

16. Excentrique 

17. Organe régulateur 

18. Troisieme valve 

18b. 18b. Valve de surpression. 

19. Levier 

20. Personnage articulé 

21. Elément de liaison mécanique (levier) 
21a. Elément de liaison mécanique (levier) 
22. Réservoir à air comprimé 

100. Pignon 

101. Roue 

101b. Régulateur de vitesse 

102. Pignon 

108. Roue 


110., 111. Volumes 


130. 
131. 
140. 
141. 
150. 
151. 
152. 
153. 
200. 
201. 
202. 
208. 
204. 
205. 
206. 
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Membrane 
Ouverture 
Membrane 
Ouverture 

Anneau 

Fixation de l'anneau 
Elément de guidage 
Platine 

Boîte de montre 
Carrure 

Fond 

Partie de la glace 
Cadran 

Mouvement de montre 


Partie de la glace 


Revendications 


1. 


10. 


Dispositif (1) intégrable dans une boíte (200) de montre bracelet, caractérisé par: 
un sifflet (7); 
un piston (11) coulissant dans un cylindre (12) pour insuffler de l’air dans le sifflet (7) afin d'imiter le chant d'un oiseau. 


Dispositif (1) selon la revendication 1, caractérisé par un réservoir d'air comprimé (22) entre ledit piston (11) et ledit 
sifflet (7). 


Dispositif (1) selon la revendication 2, caractérisé par au moins une première valve unidirectionnelle (14, 14 ) en 
amont dudit réservoir afin d'empêcher le retour d'air comprimé vers le cylindre (12). 


Dispositif (1) de la revendication 3, caractérisé en ce que ladite au moins une première valve unidirectionnelle (14, 
14’) comprend une ouverture (141) et une membrane (140) agencée de manière a ce que lorsque la pression dans 
le cylindre (12) est supérieure à la pression dans le réservoir à air comprimé (22), la membrane (140) s'éloigne de 
l'ouverture (141) et laisse passer l'air depuis le cylindre (12) vers le réservoir à air comprimé (22) et de manière a 
ce que lorsque la pression dans le cylindre (12) est inférieure à la pression dans le réservoir à air comprimé (22), la 
membrane (140) est plaquée contre l'ouverture (141) de la valve (14, 14°) et empêche tout passage d'air. 


Dispositif (1) selon l’une des revendications 2 à 4, caractérisé en ce que le cylindre (12) est lié à au moins une 
deuxième valve unidirectionnelle (13, 13°) afin de permettre l'entrée d'air dans le cylindre (12). 


Dispositif (1) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ladite au moins une deuxième valve unidirectionnelle 
(13, 13°) comprend une ouverture (131) et une membrane (130) agencee de manière à ce que lorsque la pression 
dans le cylindre (12) est supérieure à la pression externe, la membrane (130) est plaquée contre l'ouverture (131) et 
empêche tout passage d'air et à ce que lorsque la pression dans le cylindre (12) est inférieure à la pression externe, 
la membrane (130) s'éloigne de l'ouverture (131) et permet le passage d'air dans le corps du piston 


Dispositif (1) selon la revendication 6, caractérisé par deux premières valves (14, 14’) en aval du piston et deux 
deuxièmes valves (13, 13°) en amont du piston. 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisé par un deuxiéme piston (8) afin de modifier un volume 
dans ledit sifflet (7), de maniére à modifier la hauteur du son produit par le sifflet (7). 


Dispositif (1) selon la revendication 8, caractérisé par une came (6b) entrainant un levier (9) pour modifier la position 
dudit deuxième piston (8) de manière à produire un chant modulé imitant le chant d'un oiseau. 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 2 à 9, caractérisé par une troisiéme valve (18) placée entre ledit réservoir 
d'air comprimé (22) et ledit sifflet (7). 
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11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 
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Dispositif (1) selon la revendication 10, caractérisé en ce que la troisième valve (18) est commandée par une première 
came (3) au moyen d'un levier (19) afin de moduler la quantité d'air insufflé dans ledit sifflet (7), de manière a modifier 
le rythme et/ou la durée et/ou le volume des sons produits par le sifflet (7). 


Dispositif (1) selon la revendication 11, caractérisé en ce que ladite came (3) commandant la troisième valve est 
portée par un barillet (5). 


Dispositif (1) selon l’une des revendications 2 à 12, caractérisé par une valve de surpression (18b) qui s'ouvre auto- 
matiquement dés que la différence de pression entre l’intérieur et l'extérieur du réservoir d'air comprimé (22) dépasse 
un seuil. 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce qu'il comprend en outre un barillet (5), une 
chaine cinématique (10) reliant ledit piston (11) audit barillet (5), ladite chaine cinématique comprenant une bielle 
(15) actionnant ledit piston (11). 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce qu'il comprend un second barillet pour entrainer 
un mouvement de montre (205). 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 15, caractérisé par un organe régulateur (101b, 17) pour contróler 
la vitesse de déplacement dudit piston. 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 16, caractérisé par un actuateur actionnable manuellement par 
l'utilisateur afin de déclencher manuellement ledit sifflet (7). 


Dispositif (1) selon l'une des revendications 1 à 17, caractérisé par un personnage articulé (20) actionné par ledit 
dispositif. 


Dispositif (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que personnage articulé (20) comprend un oiseau. 
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(54) Montre à répétition minutes. 


(57) L'invention concerne une montre à répétition minutes com- 
portant un seul barillet assurant l'entraînement du train de finis- 
sage et du mécanisme de sonnerie de la répétition minutes. La 
montre à répétition minutes se caractérise encore par un levier à 
trois fonctions (21), par un réglage de précision du volant-moteur 
(16) et par des pointes des levées amovibles (15). 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte á une montre-bracelet a répétition minutes. Les horlogers, adeptes des compli- 
cations, connaissent bien ces mécanismes qui, sur demande, sonnent les heures, les quarts d'heures et les minutes au 
moyen de coups frappés par deux marteaux sur deux timbres différents. Si ces montres ont conservé leur réputation de 
performance horlogère, cela est dû au cahier des charges qui impose de placer dans un boîtier de montre-bracelet un 
mécanisme compliqué qui vient se superposer au garde-temps habituel. L'esthétique de la montre exige un diamètre et 
une hauteur de boîtier qui ne soient pas démesurés et en rapport avec la dimension du poignet de la personne qui la porte. 


[0002] La répétition minutes, souvent présentée comme un chef-d'œuvre, mérite amplement cette marque de déférence. 
La conception, la fabrication des ébauches, le montage et le réglage nécessitent des centaines d'heures de travail. 


[0003] L'objet de la présente invention est une montre à répétition minutes fiable, d'un montage simplifié et susceptible 
d’être produite en série. Les moyens d'atteindre ces améliorations sont énumérés dans la première revendication. 


[0004] Une forme d'exécution de l'invention est décrite ci-après à l'aide des figures suivantes: 


Fig. 1A Vue éclatée, cóté fond; 

Fig. 1B Vue éclatée, côté cadran; 

Fig. 2A Vue côté cadran; 

Fig. 2B Detail du levier en pince de crabe; 

Fig. ЗА Vue côté cadran, après dépose d'un 1% groupe de pièces; 
Fig. 3B Détail du volant moteur; 


Fig. Vue côté cadran, aprés dépose d'un 2%" groupe de pieces; 


Fig. Vue côté cadran, après dépose d'un 397% groupe de pièces; 


Fig. Détail d'une levée 


Fig. 


4 
5 

Fig. 6 Détail des râteaux et des levées; 
7 
8 Vue côté fond, après dépose d’un premier groupe de pièces; 
9 


Fig. Détail du train de sonnerie; 


[0005] Une particularité du mécanisme de la montre à répétition minutes décrit ici est qu'il se situe de part et d’autre du 
mouvement de la montre, comme illustré par les fig. 1A et 1B. 


[0006] La fig. 1A est une vue éclatée de la montre, côté fond. Par souci de clarté, seuls les organes nécessaires à la 
compréhension de l'invention seront décrits. Les autres, comme les ponts et les organes du garde-temps, ne seront que 
mentionnés. 


[0007] En parcourant la figure depuis le bas, on reconnait la face inférieure de la platine 8. Sur cette platine 8 sont 
représentés l'échappement et le rochet 11. Se trouve également sur la platine le mécanisme d'embrayage de la sonnerie 
9 qui sera décrit par la suite. La tige de la couronne 10 et les roues de remontage sont représentées au-dessus ainsi que 
le train de finissage 6. Le barillet 5 entraine à la fois le train de finissage 6 et le train moteur de sonnerie 39. Plus haut 
encore se trouvent les ponts 4 et le coq 27. Au-dessus figurent le train aval de sonnerie 3, les timbres 1 et les marteaux 2. 


[0008] La fig. 1B est une vue éclatée de l'autre cóté de la montre, cóté cadran. Elle décrit principalement les organes 
de la répétition-minutes. On voit l'autre face de la platine 8 avec l'étoile des heures 25. Le limacon des heures 24 est 
solidaire de l'étoile des heures 25 qui fait un tour en douze heures. Les limacons des quarts 19 et des minutes 17, sont 
entrainés comme l'aiguille des minutes et tournent à raison d'un tour par heure. Les ráteaux des heures 23, des quarts 
20 et des minutes 13, ici détachés, palpent les ráteaux avec leurs limacons respectifs. Les ressorts 14 donnent la force 
d'appui et d'action sur chaque râteau, levier ou bascule. La fonction du levier en pince de crabe 21 sera décrite par la suite. 
A proximité se trouve le levier de débrayage du remontage 26. Sont encore représentés sur la figure le volant-moteur 16, 
les levées 15, deux ponts 4, la bascule d'enclenchement 22, la bascule de positionnement des minutes 7 et la roue des 
heures 12, piéce centrale du garde-temps. 


[0009] La fig. 2A est une vue cóté cadran qui montre les éléments décrits dans la fig. 1B lorsqu'ils sont en place sur la 
platine 8. 


[0010] La fig. 2B est un agrandissement focalisé sur une partie du levier en pince de crabe 21. Ce levier exécute trois 
fonctions, ce qui permet de réduire le nombre de piéces et, par là, l'encombrement du mécanisme. Le levier en pince de 
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crabe 21, par son crochet 35, permet le débrayage du mécanisme de remontage en tirant sur le levier de débrayage 26; 
le doigt 37 du méme levier permet le débrayage de la fonction sonnerie par l'action de la tige de couronne 10 sur la tirette 
59 agissant par la goupille 56. Enfin, l'extrémité 34 est munie de deux repères 58, par exemple vert et rouge, visibles 
alternativement à travers une fenétre aménagée dans le cadran, en fonction de la position du levier, indiquant si le cycle 
de sonnerie est en cours. La bascule d'enclenchement 22 est actionnée par le poussoir d'enclenchement 41, placé sur le 
boitier. Les roues 30 et 31 appartiennent au mécanisme de remontage. 


[0011] La fig. ЗА montre la chaîne cinématique partant du limacon des minutes 17 jusqu'aux levées 15 en passant par le 
ráteau des minutes 13. Le limacon des minutes 17 fait un tour par heure. Lorsque le poussoir d'enclenchement 41 déplace 
la bascule d'enclenchement 22, elle actionne le déplacement successif des trois ráteaux sur leurs limacons respectifs. Les 
levées sont maintenues en appui sur les ráteaux par le levier des levées 29. Par exemple, lorsque le ráteau des minutes 
13 se déplace, il fait sauter la levée 15 correspondante d'une dent à l'autre. A chaque saccade, la levée 15 actionne le 
marteau 2 agissant sur le timbre 1, le plus aigu (visibles sur les fig. 8 et 9). La cinématique est semblable pour la chaine 
des quarts et des heures. 


[0012] La fig. 4 montre le limacon des quarts 19 agissant sur le râteau des quarts 20. Les deux levées 15 s'appuient sur 
les deux dentures du ráteau des quarts 20 par l'action du levier 29. A chaque passage des dents du ráteau sur les levées, 
celles-ci actionnent les marteaux 2 qui frappent les marteaux 1. 


[0013] La fig. 5 décrit le limacon des heures 24 en contact avec le ráteau des heures 23. La denture extérieure 46, 
forte de douze dents agit, lorsque la répétition minutes a été enclenchée, sur la levée 15 correspondant au marteau 2 
et au timbre 1 à ton grave. Suite à une pression sur le poussoir d'enclenchement 41, la bascule d'enclenchement 22 
pousse la bascule-relais 28 dont la roue de bascule 33 vient se placer entre la roue du train d'embrayage 32 et la denture 
d'entrainement du ráteau des heures 43, ce qui entraîne l'action successive des trois ráteaux par l'intermédiaire de la 
goupille 44, fixée sur le ráteau des heures 23 et entraînant le ráteau des quarts 20, lequel est muni également d'une 
goupille 45 entrainant le ráteau des minutes 13. 


[0014] La fig. 3B montre un agrandissement de la fig. 3A et du volant-moteur 16. Cet organe est connu mais il dispose 
d'une amélioration efficace sous la forme d'une vis excentrique 42 reliant le volant à son axe et permettant de créer un 
balourd modifiant les conditions d'ouverture des deux parties du volant reliées par un ressort, partant de sa vitesse de 
rotation et par là de celle du train de sonnerie. De cette facon, au moyen de ce dispositif, il est possible de régler simplement 
la rapidité des coups frappés par les marteaux 2 sur les timbres 1. 


[0015] La fig. 6 est un agrandissement partiel de la fig. 5. Cette vue est utile pour décrire plusieurs organes, comme le 
ráteau des quarts 20 entraîné par la goupille 44, le ráteau des heures 23 entraîné par la denture 43 et par la roue du 
train d'embrayage 32. Cette roue est fixée sur l'axe d'embrayage 51, visible sur la fig. 8. Est visible également sur la fig. 
6 l'axe 40 du volant-moteur 16 (non représenté) qui reçoit son énergie du train de sonnerie 39 placé sur l'autre face de la 
platine 8. Les deux levées 15 sont munies chacune d'un doigt 52 qui transmet le force d'appui exercée par le levier 29 par 
l'intermédiaire des goupilles 54. De cette facon, quelle que soit la position des levées 15, lors de l'action des dentures, la 
force d'appui est constante. Les butées 55 limitent le retour des levées 15 aprés le saut de denture. Les axes de levée 53 
traversent la platine 8 et recoivent les marteaux 2, visibles sur la fig. 9. Enfin le mécanisme d'entrainement du ráteau des 
heures 23 est bien visible, avec la roue 32 montée sur l'axe 51 qui recoit sa force du pignon d'embrayage 38 (visibles sur 
la fig. 8). La roue de bascule 33 fait la liaison entre la roue 32 et la denture du ráteau 43. 


[0016] La fig. 7 décrit une autre amélioration efficace de la répétition minutes qui réside dans les deux levées 15. Le 
réglage de l'attaque des dentures de ráteau sur les pointes des levées 15 est la cause de fréquentes difficultés de mise 
au point de la sonnerie. L'usure des pointes de levées est également un probléme récurrent. Afin d'y remédier, il a été 
prévu des levées 15 avec des pointes 48 rapportées, de matiére différente, par exemple en rubis. La fixation de la pointe 
48 sur le talon 47 de la levée 15 au moyen d'un serrage à vis ou par collage, permet de régler la longueur de la pointe 
48 et de la changer, le cas échéant. 


[0017] Les figures suivantes décrivent plus précisément la partie du mécanisme de répétition minutes placée sur la platine 
8, cóté fond. 


[0018] La fig. 8 permet de décrire le train-moteur de sonnerie. Le barillet 5, est remonté par la tige de remontoir 10 par 
l'intermédiaire de la roue de couronne 31. De facon conventionnelle, le tambour du barillet 5 est muni d'une denture qui 
entraine le train de finissage 6. La particularité de l'invention est que la roue 49, dite à rochet peut tourner dans les deux 
sens et qu'elle n'a pas de cliquet. Dans un sens et sous l'action de la roue de couronne 31, elle remonte le ressort. Elle 
est épaulée par le renvoi de sonnerie 50, en prise avec le pignon d'embrayage 38, placé en sandwich entre le renvoi 
50 et la premiére roue du train de sonnerie 39. Ce dispositif permet d'assurer le remontage du barillet mais également 
de transmettre sa force au train de sonnerie. Lorsque le poussoir d'enclenchement 41 est actionné, il met en oeuvre le 
mécanisme de sonnerie par le biais du levier 26 qui débraye le systéme de remontage par le levier en pince de crabe 21 
et qui met en route le train de sonnerie 39. Ceci est possible gráce à la roue 50 qui permet de livrer l'énergie du ressort 
du barillet 5 sans entraver la marche de la fonction garde-temps. 
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[0019] La fig. 9 montre les deux marteaux 2 sur leurs axes 53 qui les relient aux levées 15 visibles sur l'autre face de la 
platine 8. Les timbres 1 sont visibles partiellement. Ils sont fixés à la platine 8 par le support 57. Ils épousent le plus grand 
diamètre possible pour assurer une bonne acoustique (visibles sur la fig. 8). 


Nomenclature 
[0020] 
1. Timbres 


Marteaux 
Train de sonnerie 


Ponts 


2 

3 

4 

5.  Barillet 
6 Train de finissage 

7 Bascule de positionnement des minutes 
8 Platine 

9 Mécanisme d'embrayage 

10. Tige de couronne 

11. Echappement+ancre 

12. Roue des heures 

13. Ráteau des minutes 

14. Ressorts 

15. Levées 

16. Volant-moteur 

17. Limagon des minutes 

18. Surprise 

19. Limacon des quarts 

20. Rateau des quarts 

21. Levier en pince de crabe 

22. Bascule d'enclenchement 

23. Ráteau des heures 

24. Limacon des heures 

25. Etoile des heures 

26. Levier de débrayage du remontage 
27. Coq 

28. Bascule-relais 

29. Levier des levées 

30. Roue du mécanisme de remontage 
31. Roue de remontage 


32. Roue du train d'embrayage 


33. 
34. 
35. 
36. 
37. 
38. 
39. 
40. 
41. 
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46. 
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50. 
51. 
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53. 
54. 
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60. 
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Roue de bascule 

Extrémité du levier en pince de crabe 21 
Crochet du levier en pince de crabe 21 

Levier du mecanisme de remontage 

Doigt du levier en pince de crabe 21 

Pignons dembrayage 

Train-moteur de sonnerie 

Roue et axe du volant-moteur 

Poussoir d'enclenchement 

Vis excentrique de l'axe du volant-moteur 
Denture d’entrainement du ráteau des heures 
Goupille d'entraînement du râteau des quarts 
Goupille d'entraînement du râteau des minutes 
Denture extérieure du ráteau des heures 
Talon de levée 

Pointe de levée 

Roue dite á rochet 

Renvoi de sonnerie 

Axe d'embrayage 

Doigt de levée 

Axe de levée 

Goupille d'appui 

Butée d'arrét 

Goupille de remise à zéro 

Fixation des timbres 

Repères 

Tirette 


Ressort de rappel 


Revendications 
1. 


Montre à répétition minutes avec un mécanisme situé de part et dautre du mouvement, comportant un barillet (5) 
dont le tambour, muni d'une denture, entraîne un train de finissage (6) et dont l’axe est solidaire d'une roue dentée 
(49) engrenée d’une part avec une roue de couronne (31), d'autre part avec un renvoi de sonnerie (50) en prise avec 
un pignon d'embrayage (38), placé en sandwich entre le renvoi de sonnerie (50) et une première roue du train de 
sonnerie (39), caractérisée par le fait qu’une roue dentée (49) solidaire de l’axe du barillet (5) tourne dans un sens 
lorsqu'elle est entraînée par la roue de couronne (31) lors du remontage de la montre et dans l'autre sens lorsque le 
mécanisme de sonnerie de la répétition minutes est en marche, entrainé par la premiére roue du train de sonnerie 
(39), un poussoir d'enclenchement (41) de la répétition minute actionnant un levier de débrayage du remontage (26) 
par l'intermédiaire d'une bascule d'enclenchement (22), de sorte que la fonction de remontage est débrayée lors du 
fonctionnement de la répétition minutes et que la roue de couronne (31) tourne librement permettant Pentrainement 
du train de sonnerie (39) et que le levier de débrayage du remontage (26) est remis dans sa position initiale par le 
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retour d'un levier dit en pince de crabe (21) à la fin du cycle de sonnerie de la répétition minutes, par un mouvement 
de va et Vient de la tige de couronne (10), agissant sur une tirette (59) munie d'une goupille (56) en contact avec 
le levier en pince de crabe (21). 


Montre à répétition minutes selon la revendication précédente, caractérisée par un levier dit en pince de crabe (21) 
assurant trois fonctions, à savoir le débrayage du mécanisme de remontage du mouvement en pesant par la partie en 
crochet (35) sur le levier de débrayage (26), la remise à zéro de la fonction sonnerie par l'intermédiaire du doigt (37) 
lorsque celui-ci subit l'action de la tige de couronne (10) et l'indication de l'état du cycle de sonnerie de la répétition 
minutes au moyen de repéres (58) placés sur l'extrémité (34) du levier (21) et visible à travers une fenétre située de 
maniére adéquate dans le cadran de la montre. 


Montre à répétition minutes selon l'une des revendications précédentes, comportant un volant-moteur (16) régulant la 
rotation du train de sonnerie de la répétition minutes, caractérisée par une vis excentrique (42) reliant le volant-moteur 
16) à son axe, vis dont la rotation permet de créer un balourd modifiant les conditions d'ouverture des deux parties 
du volant reliées par un ressort, partant de la vitesse de rotation dudit volant et du train de sonnerie, variant ainsi la 
fréquence des coups frappés par les marteaux (2) sur les timbres (1). 


Montre à répétition minutes selon l'une des revendications précédentes, caractérisée par le fait que des levées (15) 
dont le passage sur les dentures des ráteaux (13, 20, 23) détermine la frappe des marteaux (2) sur les timbres (1) 
sont munies chacune d'une pointe (48) amovible et réglable, fixée par un serrage ou par un collage sur le talon (47) 
de la levée (15). 
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FIG.2A 





CH 706 808 A2 





см 8 
= 


CH 706 808 A2 





CH 706 808 A2 





CH 706 808 A2 


FIG. 4 
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(54) Résonateur de mouvement d'horlogerie et ensemble comprenant un tel résonateur et un 


mécanisme d'échappement. 


(57) L'invention concerne un résonateur de mouvement 
dhorlogerie comprenant: 

— un balancier (10), 

— un pignon (24) monté coaxial et solidaire au balancier, 

— au moins une pièce mobile (20) comportant une denture en 
prise avec le pignon, et 

— un organe ressort (26) exerçant une force de rappel sur la pièce 
mobile. 

L'invention concerne également un ensemble comprenant 
un mécanisme d'échappement et un résonateur mécanique 
comprenant: 

— un balancier (10), 

— une roue d'échappement (12) destinée à recevoir un couple 
fourni par une source d'énergie, le balancier (10) et la roue 
d'échappement (12) étant reliés par un système d'arrêt alternatif 
et de transmission (14) destiné à relier la roue d'échappement 
(12) et le balancier (10), et agencé pour bloquer de manière in- 
termittente la roue d'échappement (12) et la libérer sous l'action 
du balancier (10) et pour transmettre au balancier (10) une par- 
celle d'énergie pour entretenir ses oscillations. 

Selon l'invention, le mécanisme comprend encore un pi- 
gnon (24) destiné à étre monté solidaire du balancier (10), ledit 
pignon (24) étant relié cinématiquement avec une denture d'un 
mobile intermédiaire (20) soumis à l'action d'un organe ressort 
(26) pour former un résonateur avec le balancier (10). 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l’horlogerie. Elle concerne, plus particulièrement, un résonateur 
de mouvement dhorlogerie et un ensemble comprenant un tel résonateur et un mécanisme d'échappement. Aussi, cet 
ensemble comporte un balancier associé à un ressort pour former le résonateur, et une roue d'échappement destinée a 
recevoir un couple fourni par une source d'énergie de type ressort de barillet. 


[0002] Le balancier et la roue d'échappement sont reliés par un systéme d'arrét alternatif et de transmission agencé pour 
bloquer de maniére intermittente la roue d'échappement et la libérer sous l'action du balancier et pour transmettre au 
balancier une parcelle d'énergie pour entretenir ses oscillations. 


Etat de la technique 


[0003] L'échappement est une partie essentielle des mouvements d'horlogerie mécanique. Il est généralement placé 
entre un organe de transmission (rouage) qui transmet un couple fourni par la source d'énergie et résonateur qui définit 
l'organe régulateur, afin d'entretenir et de compter les oscillations de l'organe réglant. 


[0004] Dans les mouvements actuels, hormis les mouvements d'horloge et de pendule équipés d'un balancier pendulaire, 
l'organe réglant est un balancier-spiral. Les spiraux actuels présentent l'inconvénient de se développer excentriquement 
pendant leur expansion et pendant leur contraction. 


[0005] Ce défaut provoque un déséquilibre et des pressions sur les pivots, qui se traduisent par des écarts de marche. 


[0006] De plus, il est toujours difficile de maítriser la fabrication des spiraux au niveau industriel. Les efforts à mettre 
en oeuvre pour disposer du savoir-faire et des technologies nécessaires à une production industrielle fiable, sont trés 
importants. 


[0007] Certains oscillateurs fonctionnent sans spiraux, mais leur systéme est en partie magnétique. Dans un premier 
cas, le spiral est remplacé par des aimants qui s'opposent et se repoussent. Dans un autre cas, c'est le balancier et le 
spiral qui n'existent plus et sont remplacés par un régulateur résonique utilisant un rotor magnétique et un oscillateur à 
fréquence sonore. 


[0008] Ces systémes en partie magnétiques sortent du cercle des mouvements purement mécaniques. La présente in- 
vention a pour but de proposer un ensemble échappement oscillateur sans spiral 10096 mécanique. 


Divulguation de l'invention 


[0009] De facon plus précise, l'invention concerne un résonateur de mouvement d'horlogerie comprenant: 
— un balancier, 

— un pignon monté coaxial et solidaire au balancier, 

— au moins une piéce mobile comportant une denture en prise avec le pignon, et 

— un organe ressort exercant une force de rappel sur la piéce mobile. 


[0010] L'invention concerne également un ensemble comprenant un mécanisme d'échappement et un oscillateur méca- 
nique, tel que présenté au premier paragraphe de cette demande, caractérisé en ce qu'il comprend en outre un pignon 
destiné à étre monté solidaire du balancier. Ce pignon est relié cinématiquement avec une denture d'un mobile intermé- 
diaire soumis à l'action d'un organe ressort pour former un résonateur avec le balancier. 


[0011] Les revendications dépendantes proposent d'autres caractéristiques de l'invention. 


Bréve description des dessins 


[0012] [0012] D'autres détails de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description qui suit, faite en 
référence au dessin annexé dans lequel: 


la fig. 1 représente un premier mode de réalisation d'un ensemble comprenant un mécanisme 
d'échappement et un oscillateur mécanique selon l'invention, 


les fig. 2a, 2b et 2c proposent des vues chronologiques de l'ensemble de la fig. 1, à différentes étapes de son fonc- 


tionnement, 
la fig. 3 illustre un deuxième mode de réalisation de l'ensemble selon l'invention, et 
la fig. 4 propose une illustration d'un résonateur de mouvement d'horlogerie selon l'invention. 
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Mode de réalisation de l’invention 


[0013] L'invention concerne un ensemble formé d'un mécanisme d’échappement et d'un résonateur comportant un oscil- 
lateur mécanique, prenant la forme usuelle d'un balancier 10. Le mécanisme d'échappement est destiné à entretenir les 
oscillations du balancier 10 en lui transmettant une parcelle d'énergie fournie par une source d'énergie non représentée. 
Cette source d'énergie peut étre, de maniére classique, un barillet. 


[0014] Cette source d'énergie est reliée cinématiquement à une roue d'échappement 12. Un systéme d'arrét alternatif et 
de transmission 14 est agencé entre le balancier 10 et la roue d'échappement 12 pour bloquer cette derniére de maniére 
intermittente et la libérer sous l'action du balancier 10. 


[0015] Dans le mode de réalisation de la fig. 1, le systéme d'arrét alternatif et de transmission 14 est une ancre montée 
pivotante et dotée d'une palette d'entrée 16a et d'une palette de sortie 16b destinées à coopérer avec les dents de la 
roue d'échappement 12. Dans cette variante, les palettes 16a et 16b sont situées à un niveau différent du plan général 
de l'ancre. Elles sont réalisées sous la forme de galets cylindriques montés libres en rotation sur un axe 18a, 18b disposé 
orthogonalement au plan général de l'ancre. Ces galets, susceptibles de tourner, diminuent sensiblement les frottements 
entre la roue d'échappement 12 et l'ancre, en remplacant une partie des glissements par des rotations. Les palettes 16a, 
16b sont agencées de maniére à réaliser les fonctions classiques d'un échappement conventionnel: arrét, dégagement, 
impulsion, comme on le détaillera ci-aprés en référence aux fig. 2a, 2b et 2c. 


[0016] Coaxialement à l'ancre 14, un mobile intermédiaire 20 est monté libre en rotation. Ce mobile intermédiaire 20 est 
ici représenté sous la forme d'une roue tronquée afin de bien laisser visible les autres éléments de l'échappement, mais il 
peut également s'agir d'une roue compléte. Comme on le verra ci-aprés, le terme de mobile intermédiaire doit s'interpréter 
de maniére large qui englobe également une piéce mobile sans pivot. Le mobile intermédiaire 20 est doté d'une denture 
périphérique 22, agencée pour étre reliée cinématiquement avec un pignon 24 coaxial et solidaire du balancier 10. Le 
mobile intermédiaire 20 peut étre en prise directement avec le pignon 24 ou par l'intermédiaire d'un ou de plusieurs renvois 
formant un train de réduction. 


[0017] Le mobile intermédiaire 20 est soumis à l'action d'un organe ressort 26 pour former un résonateur avec le balancier 
10. Dans ce mode de réalisation, l'organe ressort 26 relie le mobile intermédiaire 20 et le systeme d'arrét alternatif et de 
transmission 14. Plus particulièrement, une première extrémité de l'organe ressort 26 est fixée sur l'ancre 14, par exemple 
par un plot de serrage 28 et sur le mobile intermédiaire 20, par un systéme d'attache de type piton 30. 


[0018] L'organe ressort 26 peut être un ressort fil, mais n'est pas un ressort spiral. Il peut éventuellement être assimilé à 
une portion de spire, mais qui définit un angle inférieur à 360°, de préférence inférieur à 180°. Il est agencé de manière à 
ce que, en position de repos, la ligne des centres qui relie les axes de la roue d'échappement 12, de l'ancre et du balancier 
10, soit sensiblement située au centre de la partie utile de la denture périphérique 22 du mobile intermédiaire 20. L'organe 
ressort 26 est susceptible d'étre déformé en traction et en compression par rapport à sa position de repos. 


[0019] L'organe ressort 26 permet donc de relier en rotation, mais avec un décalage temporel et spatial dü à sa défor- 
mation, l'ancre et le mobile intermédiaire. 


[0020] Un ressort de réglage 32 peut encore étre prévu pour ajuster les positions extrémes de l'ancre. De maniére avan- 
tageuse, dans la variante proposée, le ressort de réglage 32 comprend une premiére 32a et une deuxiéme 32b lames 
ressort, respectivement destinées au réglage des premiére et deuxiéme positions extrémes de l'ancre 14, en coopérant 
avec une queue 34 que comporte l'ancre. La position des lames ressort 32a, 32b peut étre ajustée par un excentrique 35. 
L'intérét des lames ressort 32a, 32b est que leur effet s'ajuste en fonction des variations d'amplitude liées à la diminution 
du couple transmis par la source d'énergie. Ainsi, lorsque la source d'énergie est armée au maximum, les lames ressort 
32a, 32b peuvent accepter une amplitude supérieure des déplacements de l'ancre. Lorsque la source d'énergie est moins 
armée, les lames ressort sont moins sollicitées. 


[0021] En fonctionnement, on peut voir sur la fig. 2a la roue d'échappement 12 en position d'arrét sur la palette de sor- 
tie 16b. L'ancre est en appui sur la premiére lame-ressort 32a. Le balancier 10 effectue son alternance dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre, entrainant le mobile intermédiaire 20 également dans le sens inverse des aiguilles 
d'une montre. Sous l'action conjuguée du déplacement du mobile intermédiaire 20 et de l'organe ressort 26, l'ancre pivote 
également dans le sens inverse des aiguilles d'une montre et libére la roue d'échappement 12. Dans !a phase de dégage- 
ment (fig. 2b), la roue d'échappement 12 effectue l'impulsion sur la palette de sortie 16b. On ne peut toutefois clairement 
identifier les deux phases sur les dessins, étant donné qu'il n'y a pas de plans distincts, au sens usuel du terme. Puis, la 
roue d'échappement 12 chute sur la palette d'entrée 16a pour étre à nouveau au repos. L'ancre est maintenant en appui 
sur la deuxiéme lame-ressort 32b. 


[0022] Suivant la qualité et la précision désirées, on pourra ajouter un systéme spécialement adapté pour favoriser le 
dégagement des palettes, de type fourchette sur l'ancre 14, et cheville sur un plateau monté solidaire sur l'axe du balancier 
10 ou monté sur un autre mobile relié au balancier par un engrenage. 


[0023] La fig. 3 propose un deuxiéme mode de réalisation de l'invention. On retrouve, comme dans le mode de réalisation 
ci-dessus, le mobile intermédiaire 20 relié cinématiquement au pignon 24 solidaire du balancier 10, le mobile intermédiaire 
20 étant soumis à l'action de l'organe ressort 26 pour former un résonateur avec le balancier 10. Cependant, dans ce 
mode de réalisation, le mobile intermédiaire 20 et le systéme d'arrét alternatif et de transmission 14 sont montés selon 
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deux axes différents. Le mobile intermédiaire peut n'étre que partiellement denté, en fonction de l’amplitude prévue pour 
sa rotation et de la partie de sa périphérie qui sera utilisée. 


[0024] L'organe ressort 26 relie, par une première extrémité, le mobile intermédiaire 20 et, par l’autre extrémité, un point 
d'attache 36. Ce point d'attache 36 est, de préférence, un piton mobile associé à une raquette de type conventionnel, 
si ce n'est que le coq n'est pas monté sur l’axe du balancier 10, mais sur un pont de coq indépendant du balancier 10. 
On peut ainsi régler la longueur active de l'organe ressort. Une telle disposition du mobile intermédiaire 20 permet de 
s'accommoder d'un système d'arrêt alternatif et de transmission 14 de type conventionnel. Dans l'exemple, on a représenté 
un échappement à ancre suisse, mais on pourrait aussi envisager un échappement à détente ou tout autre échappement. 
De même, toutes les fréquences sont envisageables. ІІ est également possible de remplacer le balancier 10 conventionnel 
par un volant d'inertie, de forme circulaire ou cylindrique ayant la même fonction. Ce régulateur peut être incliné selon un 
angle quelconque par rapport au mouvement, les dentures reliant le régulateur et le mobile intermédiaire étant ajustées 
pour assurer une bonne coopération entre ces éléments, quel que soit l'angle relatif entre eux. 


[0025] On notera que, dans l'exemple représenté, le mobile intermédiaire 20 est équilibré. En outre, on pourrait disposer 
deux organes ressorts sur le mobile intermédiaire 20, ces deux organes ressorts étant disposés de maniére symétrique 
par rapport à l'axe du mobile intermédiaire 20, afin que l'influence de la gravité sur les organes ressorts se compensent. 


[0026] Sur la fig. 4, on a représenté une variante d'un résonateur selon un autre aspect de l'invention. À l'instar des 
résonateurs proposés ci-dessus, on retrouve un balancier 10 doté d'un pignon 24 qui lui est solidaire et coaxial. De maniére 
avantageuse, le mobile comportant la denture périphérique 22 est ici une piéce mobile 20 dépourvue de pivot. Cette 
configuration est donc particulièrement intéressante du point de vue des frottements. Plus particulièrement, la pièce mobile 
20 est suspendue à une extrémité de l'organe ressort 26, dont elle peut former un prolongement. 


[0027] Dans l'exemple proposé sur la fig. 4, la piéce mobile est reliée à un cadre 40 par l'organe ressort 26, qui est 
formé par une pluralité de bras flexibles. Lorsque les bras flexibles sont au repos, ils sont disposés parallélement les uns 
aux autres et le pignon 24 engréne avec la denture périphérique 22 sensiblement au milieu de cette derniére. Les bras 
flexibles sont agencés de maniére à ce que la denture périphérique 22 soit mobile en translation, au gré des oscillations 
du balancier. 


[0028] Au repos, la piéce mobile 20 peut ainsi étre reliée par une premiére paire de bras flexibles 26a disposés perpen- 
diculairement en référence à la denture périphérique 22. Les bras flexibles 26a de cette premiére paire rejoignent un 
montant de liaison 42 parallèle à la denture périphérique 22, et à partir duquel une deuxième paire de bras flexibles 26b 
rejoint le cadre, parallélement aux bras flexibles 26a de la premiére paire. Comme on peut le voir sur la fig. 4, au cours 
du déplacement de la piéce mobile 20, les bras flexibles se déforment selon des comportements différents pour chaque 
paire, permettant à la denture périphérique 22 de translater. La denture périphérique suit donc une trajectoire rectiligne. 
Une telle configuration avec des lames flexibles a déjà été appliquée à d'autres domaines, elle n'a donc pas besoin d'étre 
décrite plus en détails. 


[0029] Comme évoqué précédemment, on peut faire engrener sur le pignon 24 deux piéces mobiles 20, dont les dentures 
périphériques engrénent de part et d'autre du pignon, symétriquement. Dans l'exemple de la fig. 4, les piéces mobiles 20 
sont positionnées de part et d'autre d'un plan passant par le pignon et perpendiculaire au plan du balancier. Les piéces 
mobiles sont symétriques et reliées à un méme cadre 40. 


[0030] On pourrait également envisager que les deux pièces mobiles 20 soient positionnées d'un même côté de ce plan, 
mais avec leur denture périphérique respective en prise avec le pignon 24 selon des points d'engrénement situés, eux, 
de part et d'autre dudit plan. 


[0031] Dans une alternative non représentée, la piéce mobile 20 peut étre simplement située à l'extrémité d'une lame 
ressort encastrée sur le cadre. La denture périphérique est alors susceptible de se déplacer selon une rotation centrée 
sur le point d'encastrement. 


[0032] Avec ces configurations, la roue d'échappement peut étre positionnée avec une grande souplesse par rapport au 
balancier, offrant ainsi de nombreuses possibilités à l'homme du métier pour construire son échappement. 


[0033] De maniére avantageuse, l'ensemble selon l'invention, permet d'introduire un rapport de démultiplication entre le 
balancier 10 et le mobile intermédiaire. Par conséquent, l'amplitude du mobile intermédiaire 20 peut étre réduite, ce qui 
permet donc de se passer d'un spiral. On évite donc tous les inconvénients propres aux spiraux, notamment son réglage, 
son asymétrie... 


[0034] De plus, le fait que l'action du ressort ne s'applique pas au balancier 10, mais plus loin dans le rouage, permet de 
réduire l'influence du ressort sur la marche de la montre, liée aux frottements des axes. On peut méme envisager d'avoir 
une amplitude de balancier supérieure à 360°. 


[0035] Ainsi est proposé un nouveau type d'ensemble comprenant un mécanisme d'échappement et un oscillateur méca- 
nique pour montre mécanique, qui permet de se passer d'un ressort spiral et diminue l'influence du ressort sur la marche 
de la montre. L'homme du métier saura réaliser différentes variantes en s'inspirant de la description ci-dessus, donnée à 
titre d'exemple non limitatif, sans toutefois sortir de la protection définie par les revendications. 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


Resonateur de mouvement dhorlogerie comprenant 

— un balancier (10), 

— un pignon (24) monté coaxial et solidaire au balancier, 

— au moins une pièce mobile (20) comportant une denture en prise avec le pignon, et 
— un organe ressort (26) exerçant une force de rappel sur la pièce mobile. 


Résonateur selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il comporte une pluralité de pieces mobiles, associées par 
paire, lesdites pièces mobiles de chaque paire étant agencées de manière à se déplacer en opposition de phase 
l'une par rapport à l'autre lors des oscillations du balancier. 


Résonateur selon la revendication 2, caractérisé en ce que les dentures des pièces mobiles d'une paire, sont dispo- 
sées symétriquement par rapport au pignon. 


Résonateur selon la revendication 8, caractérisé en ce que les pièces mobiles d’une paire sont positionnées d’un 
même côté ou de part et d’autre d’un plan passant par le pignon et perpendiculaire au balancier. 


Résonateur selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que la pièce mobile est reliée à un cadre 
par l'organe ressort, ce dernier étant formé par une pluralité de bras flexibles agencés de manière à ce que le secteur 
denté soit mobile en translation. 


Résonateur selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que la pièce mobile est suspendue à une 
extrémité de l’organe ressort. 


Ensemble comprenant un mécanisme d'échappement et un résonateur mécanique comprenant: 

— un balancier (10), 

— une roue d'échappement (12) destinée à recevoir un couple fourni par une source d'énergie, le balancier (10) et la 
roue d'échappement (12) étant reliés par un systéme d'arrét alternatif et de transmission (14) destiné à relier la roue 
d'échappement (12) et le balancier (10), et agencé pour bloquer de maniére intermittente la roue d'échappement (12) 
et la libérer sous l'action du balancier (10) et pour transmettre au balancier (10) une parcelle d'énergie pour entretenir 
ses oscillations, caractérisé en ce qu'il comprend un pignon (24) destiné à étre monté solidaire du balancier (10), 
ledit pignon (24) étant relié cinématiquement avec une denture d'un mobile intermédiaire (20) soumis à l'action d'un 
organe ressort (26) pour former un résonateur avec le balancier (10). 


Ensemble selon la revendication 7, caractérisé en ce que le mobile intermédiaire (20) est monté coaxial et libre en 
rotation avec le systéme d'arrét alternatif et de transmission (14), et en ce que l'organe ressort (26) relie le mobile 
intermédiaire et le système d’arrét alternatif et de transmission (14). 


Ensemble selon la revendication 8, caractérisé en ce que le systéme d'arrét alternatif et de transmission (14) est une 
ancre dotée d'une palette d'entrée (16a) et d'une palette de sortie (16b), lesdites palettes étant situées à un niveau 
différent du plan général de l'ancre. 


Ensemble selon la revendication 9, caractérisé en ce que lesdites palettes d'entrée (16a) et de sortie (16b) sont des 
cylindres montés libres en rotation sur l'ancre, selon un axe orthogonal au plan général de l'ancre. 


Ensemble selon l'une des revendications 9 et 10, caractérisé en ce qu'il comprend au moins un ressort de réglage 
pour définir les positions extrémes de l'ancre. 


Ensemble selon la revendication 7, caractérisé en ce que le mobile intermédiaire (20) et le systéme d'arrét alternatif 
et de transmission (14) sont montés selon deux axes différents, et en ce que l'organe ressort (26) relie le mobile 
intermédiaire et un point d'attache (36). 


Ensemble selon la revendication 12, caractérisé en ce que le point d'attache (36) est un piton mobile associé à une 
raquette. 


Ensemble selon l'une des revendications 12 et 13, caractérisé en ce que le systéme d'arrét alternatif et de transmission 
(14) est une ancre de type ancre suisse. 


Ensemble selon l'une des revendications 7 à 14, caractérisé en ce que ledit organe ressort (26) n'est pas un ressort 
spiral. 
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Fig. 3 
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(54) Bracelet ergonomique pour montre ou bijou. 


(57) Extension (1) externe pour une boîte (2) de montre (3) ou 
de bijou. 

Elle est amovible, et comporte, pourle logement d'une fonc- 
tion annexe ou d'un composant particulier, au moins un loge- 
ment (20) qui est délimité par un corps (21) de forme sensi- 
blement annulaire, ledit corps (21) étant maintenu prisonnier 
avec serrage entre, d'une part une embase (22), et d'autre part 
un chapeau (23) comportant une ouverture (24) au niveau de 
chaque dit logement (20), par des moyens de fixation et de ser- 
rage (25). 

Ledit chapeau (23) comporte des moyens élastiques de 
maintien (27) continus autour et à l'intérieur de ladite ouverture 
(24). 

Ledit logement (20) enferme un mobile (32) sphérique à jeu 
minimal saillant par ladite ouverture (24). 
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Description 


Domaine de l'invention 
[0001] L'invention concerne une extension externe pour une boíte de montre ou de bijou. 


[0002] En particulier, l'invention concerne une extension externe pour une boîte de montre ou de bijou, ladite extension 
comportant, à une premiére extrémité, des premiers moyens de fixation à ladite boite en un premier point de jonction et 
s'étendant selon une première direction, et à une deuxième extrémité, des deuxièmes moyens de fixation pour sa fixation 
à un brin d'un bracelet en un deuxiéme point de jonction et s'étendant selon une deuxiéme direction. 


[0003] L'invention concerne encore une carrure équipée pour une boite de montre ou de bijou, comportant une carrure 
s'étendant selon une direction axiale. 


[0004] L'invention concerne encore une boite de montre comportant, de part et d'autre d'une telle carrure équipée, un 
couvercle entourant une glace, et un fond. 


[0005] L'invention concerne encore un bracelet comportant au moins un brin attaché à une de ses extrémités auxdits 
deuxièmes moyens de fixation d'une telle extension, et, à l'autre extrémité à des troisièmes moyens de fixation que com- 
porte une carrure d'une boite, laquelle dite boite comportant un fond orthogonal à une direction axiale. 


[0006] L'invention concerne le domaine des bracelets de montres et de bijoux, et plus particuliérement des bracelets se 
développant autour d'une boite centrale porteuse d'au moins un mouvement d'horlogerie ou/et d'au moins un composant 
de joaillerie ou similaire. 


Arriére-plan de l'invention 


[0007] La personnalisation de montres et de bijoux est une tâche qui est toujours relativement complexe, et S'accommode 
mal de fabrications en série. Cette personnalisation concerne aussi bien l'intégration de composants souhaités par 
l'utilisateur, que l'adaptation de la forme du bracelet en général porteur de la montre ou du bijou. 


[0008] L'intégration de fonctions annexes ou de composants particuliers à une piéce d'horlogerie ou de bijouterie existante 
est souvent délicate, en raison du faible volume restant en général disponible à l'intérieur d'une boite de montre ou de bijou, 
et, à l'extérieur, de la présence de cornes, et, pour une montre, des organes de commande des fonctions de la montre. 


[0009] La technique de sertissage usuelle pour le maintien de composants d'aspect tels que pierres taillées, perles, ou 
similaire, est efficace, mais n'autorise pas un échange facile de ces composants d'aspect pour modifier l'allure générale 
de la montre ou du bijou. 


[0010] Le maintien d'une boite de montre ou de bijou sur un bracelet est souvent insuffisamment intégré à la conception 
de la boite. 


[0011] Les cornes usuelles ont une géométrie moyenne, et ne s'adaptent pas trés bien aux dimensions de poignets les 
plus petites et les plus grandes. Les cornes sont, de plus, souvent disgracieuses, et peuvent blesser l'utilisateur. 


[0012] La plupart des bracelets sont peu personnalisables à la morphologie de l'utilisateur. Les bracelets entièrement 
articulés sont souvent, ou trop láches, ou trop serrés, et ne garantissent pas une forme réguliére et élégante au voisinage 
de la boîte. 


Résumé de l'invention 


[0013] L'invention se propose de faciliter l'intégration d'un composant additionnel à une boite de montre ou de bijou, que 
ce composant additionnel consiste en une piéce d'aspect, ou en un composant à fonction technique tel un organe annexe 
de commande ou/et d'affichage. 


[0014] L'invention permet d'intégrer de telles fonctions additionnelles, tant techniques qu'esthétiques, à des bracelets 
assemblés autour d'une boite de petites dimensions, comme dans le cas d'une montre de dame ou d'un bijou avec une 
boite renfermant le cabochon d'une gemme. 


[0015] Dans une réalisation particuliére, cette fonction additionnelle est réalisée autour d'un mobile sphérique mobile 
selon les trois dimensions, et de préférence manipulable par l'utilisateur. 


[0016] L'invention se propose, encore, d'effectuer le maintien d'un tel bracelet de montre ou de bijou de maniére intégrée 
par rapport à une boite centrale. 


[0017] L'invention s'intéresse à une boite dépourvue de cornes. 


[0018] L'invention doit permettre la personnalisation d'un bracelet, notamment d'un bracelet de prix, à la morphologie 
de l'utilisateur, par la mise en oeuvre de composants amovibles, fixés de facon sécurisée aprés la vente, permettant de 
choisir des courbures pré-déterminées. 


[0019] A cet effet, l'invention concerne une extension externe pour une boite de montre ou de bijou, caractérisée en ce 
que ladite extension est amovible, et en ce qu'elle comporte, pour le logement d'une fonction annexe ou d'un composant 
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particulier, au moins un logement qui est délimité par un corps de forme sensiblement annulaire, ledit corps étant maintenu 
prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase, et d'autre part un chapeau comportant une ouverture au niveau 
de chaque dit logement, par des moyens de fixation et de serrage ou par des vis. 


[0020] Selon une caractéristique de l'invention, ledit chapeau comporte des moyens élastiques de maintien continus 
autour et à l'intérieur de ladite ouverture. 


[0021] Selon une caractéristique de l'invention, lesdits moyens élastiques de maintien constituent aussi des moyens 
d'étanchéité. 

[0022] Selon une caractéristique de l'invention, ladite extension comporte au moins un mobile sphérique de diamétre 
donné mobile à jeu minimal dans ledit au moins un logement et saillant par ladite ouverture. 


[0023] Selon une caractéristique de l'invention, ladite extension est porteuse, de part et d'autre d'un axe médian, à une 
premiére extrémité, de premiers moyens de fixation à une dite boite en un premier point de jonction et s'étendant selon 
une première direction, et à une deuxième extrémité, des deuxièmes moyens de fixation pour sa fixation à un brin d'un 
bracelet en un deuxiéme point de jonction et s'étendant selon une deuxiéme direction, ladite premiére direction et ladite 
deuxiéme direction étant distinctes et sécantes. 


[0024] L'invention concerne encore une extension externe pour une boite de montre ou de bijou, ladite extension compor- 
tant, à une premiére extrémité, des premiers moyens de fixation à ladite boite en un premier point de jonction et s'étendant 
selon une première direction, et à une deuxième extrémité, des deuxièmes moyens de fixation pour sa fixation à un brin 
d'un bracelet en un deuxiéme point de jonction et s'étendant selon une deuxiéme direction, caractérisée en ce que ladite 
extension est amovible, en ce que ladite deuxiéme direction n'est pas confondue avec ladite premiére direction et est 
sécante avec elle, en ce que ladite extension forme une partie d'un bracelet, et en ce que lesdits premiers moyens de 
fixation et lesdits deuxièmes moyens de fixation définissent ensemble un premier centre de courbure à l'intersection des 
normales à ladite premiére direction et à ladite deuxiéme direction issues respectivement dudit premier point de jonction 
et dudit deuxième point de jonction. 


[0025] Selon une caractéristique de l'invention, ladite extension est agencée pour le logement d'une fonction annexe 
et comporte à cet effet au moins un logement qui est délimité par un corps de forme sensiblement annulaire, et ladite 
extension est porteuse, de part et d'autre d'un axe médian, desdits premiers moyens de fixation et desdits deuxiémes 
moyens de fixation, ledit corps étant maintenu prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase, et d'autre part un 
chapeau comportant une ouverture au niveau de chaque dit logement, par des moyens de fixation et de serrage ou par 
des vis. 


[0026] L'invention concerne encore une carrure équipée pour une boite de montre ou de bijou, comportant une carrure 
s'étendant selon une direction axiale, caractérisée en ce qu'elle comporte au moins une implantation d'axe incliné par 
rapport à ladite direction axiale et agencée pour la réception d'au moins un tourillon de verrouillage que comporte, selon 
ladite premiére direction, une telle extension. 


[0027] L'invention concerne encore une boite de montre comportant, de part et d'autre d'une telle carrure équipée, un 
couvercle entourant une glace, et un fond, caractérisée en ce que ledit couvercle constitue encore un chapeau que com- 
porte ladite extension, dans laquelle au moins un logement est délimité par un corps maintenu prisonnier avec serrage 
entre, d'une part une embase, et d'autre part un dit chapeau comportant une ouverture au niveau de chaque dit logement, 
par des moyens de fixation et de serrage ou par des vis. 


[0028] L'invention concerne encore un bracelet comportant au moins un brin attaché à une de ses extrémités auxdits 
deuxièmes moyens de fixation d'une telle extension, et, à l'autre extrémité à des troisièmes moyens de fixation que com- 
porte une carrure d'une boite, laquelle dite boite comportant un fond orthogonal à une direction axiale, caractérisé en ce 
que ledit bracelet est un bracelet articulé de profil moyen elliptique, dont un premier foyer de l'ellipse est constitué par 
ledit premier centre de courbure. 


Description sommaire des dessins 


[0029] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée et partielle, et en section transversale dans le plan principal du bra- 
celet, une montre comportant un bracelet selon l'invention, avec une boite sans cornes renfermant une 
carrure équipée pour la réception d'extensions particuliéres, ici représentée avec, de part et d'autre de 
la boite, une première extension renfermant un mobile sphérique, et une deuxième extension consti- 
tuant un maillon d'extrémité du bracelet; 


la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, un détail de cette premiére extension renfermant un mobile 
sphérique; 
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lafig. 3 représente, de facon schématisée et en section transversale dans un plan orthogonal a celui de la fig. 2, 
cette méme premiére extension; 


la fig. 4 représente, de facon schématisée et en vue de dessus, la carrure de la boíte de la fig. 1; 

la fig. 5 représente, de facon schématisée et en vue de dessus, la boíte de la fig. 1 munie de la premiére exten- 
sion; 

la fig. 6 représente, de façon schématisée et en section transversale dans un plan parallèle à celui de la fig. 3, 


la zone de fixation et de verrouillage de la première extension à la carrure; 


la fig. 7 représente, de facon schématisée et en vue de dessous, un corps central de la premiére extension, re- 
présenté en coupe transversale en fig. 8 avec le détail en section d'un tourillon, et en vue de dessus en 
fig. 9; 


-la fig. 10 représente, de facon schématisée, et en section transversale dans le plan principal du bracelet, une 
montre a bracelet de profil elliptique, et la fig. 11 représente, de facon similaire, un bracelet de profil 
rond; 


la fig. 12 -représente l'éclaté des composants principaux d'une boite de montre munie d'une telle première exten- 
sion et renfermant un mobile sphérique tel une perle. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0030] L'invention concerne le domaine des bracelets de montres et de bijoux, et plus particuliérement des bracelets se 
développant autour d'une boite centrale porteuse d'au moins un mouvement d'horlogerie ou/et d'au moins un composant 
de joaillerie ou similaire. 


[0031] L'invention se propose d'effectuer le maintien d'un tel bracelet de montre de maniére intégrée par rapport à la 
boite centrale. 


[0032] L'invention est, ici, plus particulièrement décrite pour un bracelet de montre porteur d'une boite de montre. Le 
bijoutier-joailler saura extrapoler ses caractéristiques pour ses productions propres. 


[0033] De facon avantageuse, l'invention permet l'utilisation d'une boite de montre dépourvue de cornes. 


[0034] L'invention s'attache, encore, à favoriser la création d'une zone de courbure déterminée, et de grande amplitude, 
autour de la boite de montre, afin d'éviter la discontinuité courante entre boite et bracelet, désagréable pour l'utilisateur. 


[0035] Pour répondre à l'ensemble de cette problématique, l'invention concerne une extension 1 externe à la boite de 
montre 2. 


[0036] Une telle extension 1 est concue, selon l'invention, comme l'extrémité d'un bracelet 10. 


[0037] La fig. 1 illustre, d'un cóté d'une boite 2, une premiére extension 1 comportant des caractéristiques particuliéres, 
et, du cóté opposé de la boite 2, une autre extension 1 constituée d'un maillon de bracelet 46 particulier. 


[0038] L'invention se propose encore d'intégrer, à au moins une extension prolongeant la boite de montre, au moins une 
fonction additionnelle, de nature technique ou/et esthétique. 


[0039] Ainsi, l'invention concerne une extension 1 externe pour une boite 2 de montre 3 ou de bijou. 


[0040] Selon l'invention, cette extension 1 est amovible, et elle comporte, pour le logement d'une fonction annexe ou d'un 
composant particulier, au moins un logement 20 qui est délimité par un corps 21 de forme sensiblement annulaire. Ce 
corps 21 est maintenu prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase 22, et d'autre part un chapeau 23 comportant 
une ouverture 24 au niveau de chaque logement 20, par des moyens de fixation et de serrage 25 ou par des vis. 


[0041] De facon préférée, ce chapeau 23 comporte des moyens élastiques de maintien 27 continus autour et à l'intérieur 
de l'ouverture 24. 


[0042] Avantageusement ces moyens élastiques de maintien 27 constituent aussi des moyens d'étanchéité. 


[0043] Dans une réalisation préférée, l'extension 1 comporte au moins un mobile 32 sphérique de diamétre donné DS 
mobile à jeu minimal dans au moins un tel logement 20 et saillant par l'ouverture 2 correspondante. 


[0044] Cette extension 1 comporte, à une premiére extrémité 5, des premiers moyens de fixation 6 à la boite 2 en un 
premier point de jonction 11. Ces premiers moyens de fixation 6 s'étendent selon une premiére direction D1. 


[0045] L'extension 1 comporte, à une deuxiéme extrémité 7, des deuxiémes moyens de fixation 8 pour sa fixation à un 
brin 9 d'un bracelet 10 en un deuxième point de jonction 12. 


[0046] Selon l'invention, l'extension 1 est amovible, et ces deuxièmes moyens de fixation 8 s'étendent selon une deuxième 
direction D2 non confondue avec la premiére direction D1 et sécante avec elle. 
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[0047] L'extension 1 forme une partie d'un bracelet 10. 


[0048] Et ces premiers moyens de fixation 6 et ces deuxièmes moyens de fixation 8 définissent ensemble un premier 
centre de courbure CC1 à l'intersection des normales à la première direction D1 et à la deuxième direction D2 issues 
respectivement du premier point de jonction 11 et du deuxième point de jonction 12. 


[0049] Cette extension permet donc de donner un angle particulier à une extrémité de bracelet, qui est la résultante d'un 
premier angle de sortie d'une carrure 4, et de l'angle que font ensemble la première direction D1 et la deuxième direction 
D2. En somme, l'extension 1 créée une courbure particulière du bracelet 10 au voisinage immédiat de la boîte 2. 


[0050] Il est donc possible, disposant d'une boîte 2 donnée, de composer des bracelets 10 de différentes formes, en 
raccordant à la boîte 1 des extensions 1 particulières avec des angles a différents entre la première direction D1 et la 
deuxième direction D2. 


[0051] La fig. 10 illustre un profil de bracelet sensiblement elliptique obtenu avec l'invention. La mesure du poignet de 
l'utilisateur permet de déterminer l'excentration optimale du profil elliptique pour un confort maximal de l'utilisateur. 


[0052] Le choix d'extensions 1 adaptées permet de rapprocher ou d'éloigner, selon le cas, les foyers de l'ellipse du plan 
de symétrie du bracelet 10. Dans une réalisation particuliére de ce bracelet, le centre de courbure CC1 constitue un foyer 
de l'ellipse. 


[0053] Dans une réalisation particuliére, cette extension 1 est agencée pour le logement d'une fonction annexe, et com- 
porte à cet effet au moins un logement 20. 


[0054] Ce logement 20 est délimité par un corps 21 de forme sensiblement annulaire. 


[0055] L'extension 1 est porteuse, de part et d'autre d'un axe médian DM, des premiers moyens de fixation 6 et des 
deuxiémes moyens de fixation 8. Le corps 21 est maintenu prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase 22, et 
d'autre part un chapeau 23 comportant une ouverture 24 au niveau de chaque logement 20, par des moyens de fixation 
et de serrage 25, notamment constitués par des vis ou similaire. 


[0056] Quand l'extension 1 est conçue pour la réception d'un composant mobile, son embase 22 comporte au moins une 
surface d'appui 26 intérieure à bas coefficient de frottement, notamment «Teflon», «Delrin», POM, ou similaire.. 


[0057] Pour le maintien d'un tel mobile dans le logement 20, le chapeau 23 comporte de préférence des moyens élastiques 
de maintien 27 continus autour de l'ouverture 24 et à l'intérieur de celle-ci, qui garantissent la propreté du logement 20, 
ainsi que le maintien élastique du mobile. De facon particuliére, ces moyens de maintien 27 constituent aussi des moyens 
d'étanchéité, et sont réalisés en élastomére, ou caoutchouc, ou similaire (notamment en NBR de 65 à 80 Shore A). 


[0058] De facon particuliére, le logement 20 est agencé pour la réception d'un corps sphérique d'un diamétre donné DS 
supérieur à la plus petite dimension de ladite ouverture 24, pour le maintien prisonnier de ce corps sphérique dans le 
logement 20. 


[0059] Dans cette réalisation, la surface d'appui 26 correspondante est circonscrite à une sphére de ce diamétre donné 
DS dont elle est tangente en au moins trois points. 


[0060] Et les moyens élastiques de maintien 27 sont alors circonscrits à une sphére de ce diamétre donné DS dont ils 
sont tangents sur toute leur longueur. Par «tangents» on entend que leur profil comprimé est géométriquement tangent 
à la sphére, et de préférence au niveau d'un cercle. 


[0061] Quand le mobile inséré dans le logement 20 de l'extension remplit une fonction technique, tel que curseur, organe 
de commande, capteur de grandeur physique, organe d'affichage, ou autre, l'embase 22 comporte, au niveau d'au moins 
une surface d'appui 26, des moyens de détection 28, qui sont agencés pour détecter la position dans l'espace de ce 
mobile inséré dans le logement 20. 


[0062] L'embase 22 comporte de préférence des moyens de transmission 29, qui sont agencés pour transmettre un signal 
émis par ces moyens de détection 28 à un dispositif de pilotage et de commande 30, qui peut étre situé dans le bracelet 
10, ou de préférence dans la boite 2, ou encore en dehors du bracelet 10 et de la boite 2 qu'il porte. Le dispositif de 
pilotage et de commande 30 est avantageusement incorporé dans la boite, par exemple dans le mouvement d'une montre, 
et autorise l'affichage ou/et le réglage de fonctions particuliéres sous la commande du mobile 32. 


[0063] A l'inverse le mobile 32 peut aussi se comporter comme récepteur d'impulsions de mouvement issues d'un mou- 
vement de montre, par exemple pour un affichage tridimensionnel de phase de lune ou de terre, l'astre étant symbolisé 
par une sphére entrainée par des champs magnétiques ou similaires générés à l'intérieur de la boite 2. 


[0064] Une méme extension 1 peut comporter plusieurs mobiles 32, chacun dans un logement 20, émetteurs ou/et ré- 
cepteurs, selon des mouvements linéaires ou de rotation. 


[0065] Dans une réalisation particuliére des premiers moyens de fixation, l'extension 1 comporte, au niveau du corps 21, 
au moins un tourillon 270 de verrouillage saillant au niveau du premier point de jonction 11 selon la premiére direction D1, 
et une cale de verrouillage 31 pour l'immobilisation axiale de ce tourillon 270 lors du serrage du chapeau 23 sur l'embase 
22. Pour le positionnement dans les autres directions, le corps 21 comporte une ou plusieurs i goupilles 271, ou des faces 
de butée, ou similaire. 
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[0066] Dans une réalisation préférée et illustrée sur la fig. 1, l'extension 1, dans sa variante avec au moins un logement 
20, comporte au moins un mobile 32 sphérique de diamètre donné DS mobile à jeu minimal dans au moins un tel logement 
20, et saillant par l'ouverture 24. Un tel mobile sphérique peut être i constitué par une perle, une bille, ou similaire. 


[0067] De façon avantageuse, cet au moins un mobile 32 sphérique comporte des moyens passifs 83 constituant un 
curseur d'identification de sa position dans l'espace. 


[0068] Le mobile sphérique 32 peut ainsi fonctionner à la façon d'un curseur de i souris, le corps de souris étant constitué 
par l'extension 1. 


[0069] Les moyens de détection 28 sont alors agencés pour détecter, ou la position du mobile 32, ou/et sa vitesse, ou/et 
son accélération, par rapport à un systéme de coordonnées de référence non détaillé ici. 


[0070] L'invention concerne encore une carrure équipée 40, issue de la transformation d'une carrure 4, intégrable dans 
une boite 2, et qui comporte au moins une zone d'interface avec une telle extension 1, et de préférence deux zones 
d'interface sensiblement diamétralement opposées par rapport à l'axe médian DM de la carrure 4, définissant une direction 
axiale DA selon laquelle s'étend sensiblement la carrure 4. 


[0071] La boite 2, et de préférence la carrure équipée 40, s'étend sensiblement selon un plan P en principe tangent au 
fond 45 de la boite 2. La carrure équipée 40 est aménagée de facon à ce que, dans une de ces zones d'interface, quand 
l'extension 1 est fixée sur la carrure équipée 40, sa premiére direction D1 est oblique par rapport à ce plan P. 


[0072] Cette carrure équipée 40 comporte ainsi au moins une implantation 41 d'axe incliné par rapport à la direction axiale 
DA, et agencée pour la réception des premiers moyens de fixation 6 d'une extension 1, et en particulier d'au moins un 
tourillon 27 de verrouillage que comporte, selon la premiére direction D1, cette extension 1. 


[0073] Tel que visible sur les fig. 1 et 10, la carrure équipée comporte, dans une réalisation particuliére, de facon sensible- 
ment diamétralement opposée à cette implantation 41, des troisiémes moyens de fixation 42 pour sa fixation, ou bien à un 
brin 9 d'un bracelet 10 en un troisième point de jonction 43 et s'étendant selon une troisième direction D3 non confondue 
avec les premiére direction D1 et deuxiéme direction D2 et sécante avec elles, ou bien comme illustré sur les figures, 
avec une autre extension 1 particuliére constituée d'un maillon d'extrémité 46, et définissant une troisiéme direction D3 
et une quatriéme direction D4. De préférence, la troisiéme direction D3 est symétrique de la premiére direction D1, et la 
quatrième direction D4 est symétrique de la deuxième direction D2, et elles font entre elles le même angle a. Ainsi, le 
contact entre le poignet de l'utilisateur et le bracelet 10 est symétrique de part et d'autre de la boite 2. 


[0074] L'invention concerne encore une boite 2 de montre 3 comportant, de part et d'autre d'une telle carrure équipée 
40, un couvercle 44 entourant une glace 49 de facon classique et non détaillée ici, et un fond 45. 


[0075] Selon l'invention, ce couvercle 44 de la boite 2 constitue encore un chapeau 23 que comporte au moins une 
extension 1, dans laquelle au moins un logement 20 est délimité par un corps 21 maintenu prisonnier avec serrage entre, 
d'une part une embase 22, et d'autre part ce chapeau 23 comportant une ouverture 24 au niveau de chaque logement 
20, par des moyens de fixation et de serrage 25 ou par des vis. 


[0076] La fig. 1 illustre une boite oü le couvercle 44 couvre la carrure 4 et une seule extension 1. Dans cette version, 
l'ensemble formé par la carrure 4 et l'extension 1 forme, tel que visible sur la fig. 5 en vue de dessus, le chiffre «8» 
caractéristique des fabrications du déposant. On peut naturellement envisager une configuration symétrique dans laquelle 
le couvercle 44 recouvre aussi le maillon d'extrémité 46. 


[0077] L'assemblage de l'ensemble est facilité dans cette exécution avantageuse avec un composant unique formant 
couvercle de la boite et chapeau de l'extension. La séquence comporte les opérations suivantes: 

— assemblage du corps 21 contre la carrure 4, pose de la lunette constituée par le couvercle 44 faisant aussi chapeau 23 
(notamment en forme de huit) avec vissage à six heures de la boite gráce à une vis traversant un insert, posage de la 
glace 49 recouvrant uniquement la carrure 4 (dans la plus grande partie du huit); 

- insertion du mobile 32 dans le corps 21, vissage de l'embase 22 de l'extension 1 par des vis 25 allant également tenir le 
chapeau 23, et assurant l'appui de ce dernier sur le verrou 31 pour immobiliser le tourillon 270. Le mobile 32 est soutenu 
par des plots F en POM ou similaire constituant la surface d'appui 26, sur le fond, et par un joint torique 27 sur le contour 
de l'ouverture 24 du chapeau 23; 

— emboitage du cadran et du mouvement, visibles sur la fig. 1, dans la carrure 4, et assemblage par clipage ou autre 
du fond 45. 


[0078] Dans cette exécution particulière, et nullement limitative, dont les repères sont visibles sur la fig. 12, la carrure 4 
porte à trois heures un tube J soudé pour le logement de la couronne K de remontage et de mise à l'heure, et la réception 
de joints d'étanchéité. Elle porte encore à six heures un insert 42 monté oblique, de préférence pré-monté par des pions 
de guidage et d'orientation, puis soudé. Le máme mode d'assemblage est de préférence appliqué à un insert constituant 
les deuxiémes moyens de fixation 8 et appliqué sur le corps 21 de l'extension. L'implantation oblique pour le logement du 
tourillon 270 de l'extension, et des pions d'orientation 271, est située à douze heures. 


[0079] Le dévissage des vis 25 sous l'embase 22 permet de libérer le verrou 31 et d'extraire l'extension 1, et de la 
remplacer par une autre, de géométrie différent ou/et porteuse d'une autre fonction ou d'un autre élément de décor. 
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[0080] L'invention concerne encore un bracelet 10 comportant au moins un brin 9 attaché á une de ses extrémités aux 
deuxièmes moyens de fixation 8 d'une telle extension 1, et, à l’autre extrémité, ou bien à des troisièmes moyens de fixation 
42 que comporte une carrure 40 d’une boîte 2, ou bien à des quatrièmes moyens de fixation 48 que comporte un maillon 
d'extrémité 46. 


[0081] Cette boîte 2 comporte de préférence un fond 45 orthogonal à la direction axiale DA. 


[0082] Dans une réalisation particulière le bracelet 10 est un bracelet articulé de profil moyen elliptique, dont un premier 
foyer de l'ellipse est constitué par le premier centre de courbure CC1. 


[0083] Dans la réalisation particuliére de la fig. 1, le bracelet 10 comporte une deuxiéme extension 1 constituée d'un 
maillon d'extrémité 46, attaché aux troisièmes moyens de fixation 42. Ce maillon d'extrémité 46 comporte, en un quatrième 
point de jonction 47 des quatriémes moyens de fixation 48 pour la fixation du brin 9 orientés selon une quatrieme direction 
D4 symétrique par rapport à la deuxième direction D2. Les troisièmes moyens de fixation 42 et les quatrièmes moyens 
de fixation 48 définissent ensemble un deuxiéme centre de courbure CC2 qui est défini par l'intersection des normales 
à la troisiéme direction D3 et à la quatriéme direction D4 issues respectivement du troisiéme point de jonction 43 et du 
quatriéme point de jonction 47. 


[0084] Dans cette réalisation particulière le deuxième foyer de l'ellipse est constitué par le deuxième centre de courbure 
CC2 défini par une deuxième extension 1 telle que le maillon d'extrémité 46, tel que visible sur les fig. 1 et 10. 


[0085] Dans une réalisation particulière, l’ellipse est réduite à un cercle, le bracelet 10 est un bracelet articulé de profil 
moyen circulaire, le premier centre de courbure GC1 et le deuxiéme centre de courbure CC2 sont confondus. 


[0086] Dans une variante, le brin 9 comporte un fermoir intermédiaire. 


[0087] Dans une autre variante, c'est une des extensions 1, notamment le maillon d'extrémité 46, qui comporte le fermoir 
du bracelet 10. 


[0088] Dans une variante particuliére, la commande d'ouverture/fermeture du fermoir est effectuée par le mouvement 
d'un mobile 32 inséré dans un logement 20 d'une extension 1. 


[0089] L'invention concerne encore une montre 3 comportant un tel bracelet 10. 


Revendications 


1. Extension (1) externe pour une boite (2) de montre (3) ou de bijou, caractérisée en ce que ladite extension (1) est 
amovible, et en ce qu'elle comporte, pour le logement d'une fonction annexe ou d'un composant particulier, au moins 
un logement (20) qui est délimité par un corps (21) de forme sensiblement annulaire, ledit corps (21) étant maintenu 
prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase (22), et d'autre part un chapeau (23) comportant une ouverture 
(24) au niveau de chaque dit logement (20), par des moyens de fixation et de serrage (25) ou par des vis. 


2. Extension (1) selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit chapeau (23) comporte des moyens élastiques 
de maintien (27) continus autour et à l'intérieur de ladite ouverture (24). 


3. Extension (1) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que lesdits moyens élastiques de maintien (27) 
constituent aussi des moyens d'étanchéité. 


4. Extension (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ladite embase (22) comporte au 
moins une surface d'appui (26) à bas coefficient de frottement. 


5. Extension (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit logement (20) est agencé pour 
la réception d'un corps sphérique d'un diamétre donné (DS) supérieur à la plus petite dimension de ladite ouverture 
(24). 


6. Extension (1) selon les revendications 4 et 5, caractérisée en ce que ladite au moins une surface d'appui (26) est 
circonscrite à une sphére dudit diamétre donné (DS) dont elle est tangente en au moins trois points. 


7. Extension (1) selon les revendications 2 et 5, caractérisée en ce que lesdits moyens élastiques de maintien (27) sont 
circonscrits à une sphére dudit diamétre donné (DS) dont ils sont tangents sur toute leur longueur. 


8. Extension (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ladite embase (22) comporte, au 
niveau d'au moins une surface d'appui (26), des moyens de détection (28) agencés pour détecter la position dans 
l'espace d'un mobile inséré dans ledit logement (20), et des moyens de transmission (29) agencés pour transmettre 
un signal émis par lesdits moyens de détection (28) à un dispositif de pilotage et de commande (30). 


9. Extension (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce qu'elle comporte au moins un mobile 
(32) sphérique de diamétre donné (DS) mobile à jeu minimal dans ledit au moins un logement (20) et saillant par 
ladite ouverture (24). 


10. Extension (1) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que ledit au moins un mobile (32) sphérique 
comporte des moyens passifs (33) constituant un curseur d'identification de sa position dans l'espace. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 
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Extension (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce qu'elle est porteuse, de part et d'autre 
d'un axe médian (DM), à une première extrémité (5), de premiers moyens de fixation (6) à une dite boîte (2) en un 
premier point de jonction (11) et s'étendant selon une première direction (D1), et à une deuxième extrémité (7), des 
deuxièmes moyens de fixation (8) pour sa fixation à un brin (9) d’un bracelet (10) en un deuxième point de jonction 
(12) et s'étendant selon une deuxième direction (D2), ladite première direction (D1) et ladite deuxième direction (D2) 
étant distinctes et sécantes. 


Extension (1) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle comporte au moins un tourillon (270) de 
verrouillage saillant au niveau dudit premier point de jonction (11) selon ladite premiére direction (D1), et une cale 
de verrouillage (31) pour l'immobilisation axiale dudit tourillon (270) lors du serrage dudit chapeau (23) sur ladite 
embase (22). 


Extension (1) externe pour une boite (2) de montre (3) ou de bijou, ladite extension (1) comportant, à une premiére 
extrémité (5), des premiers moyens de fixation (6) à ladite boite (2) en un premier point de jonction (11) et s'étendant 
selon une premiére direction (D1), et à une deuxiéme extrémité (7), des deuxiémes moyens de fixation (8) pour sa 
fixation à un brin (9) d'un bracelet (10) en un deuxième point de jonction (12) et s'étendant selon une deuxième 
direction (D2), caractérisée en ce que ladite extension (1) est amovible, en ce que ladite deuxiéme direction (D2) 
n'est pas confondue avec ladite premiére direction (D1) et est sécante avec elle, en ce que ladite extension (1) forme 
une partie d'un bracelet (10), et en ce que lesdits premiers moyens de fixation (6) et lesdits deuxièmes moyens de 
fixation (8) définissent ensemble un premier centre de courbure (CC1) à l'intersection des normales à ladite première 
direction (D1) et à ladite deuxiéme direction (D2) issues respectivement dudit premier point de jonction (11) et dudit 
deuxième point de jonction (12). 


Carrure équipée (40) pour une boite (2) de montre (3) ou de bijou, comportant une carrure (4) s'étendant selon une 
direction axiale (DA), caractérisée en ce qu'elle comporte au moins une implantation (41) d'axe incliné par rapport à 
ladite direction axiale (DA) et agencée pour la réception d'au moins un tourillon (27) de verrouillage que comporte une 
extension (1) selon l'une des revendications précédentes, ladite extension (1) comportant, à une premiére extrémité 
(5), des premiers moyens de fixation (6) à ladite boite (2) en un premier point de jonction (11) et s'étendant selon une 
premiére direction (D1) selon laquelle s'étend ledit au moins un tourillon de verrouillage (27). 


Carrure équipée (40) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle comporte, de facon sensiblement 
diamétralement opposée à ladite implantation (41), des troisièmes moyens de fixation (42) pour sa fixation à un brin 
(9) d'un bracelet (10) en un troisiéme point de jonction (43) et s'étendant selon une troisiéme direction (D3) non 
confondue avec lesdites premiére direction (D1) et deuxiéme direction (D2) et sécante avec elles. 


Boite (2) de montre (3) comportant, de part et d'autre d'une carrure équipée (40) selon la revendication 14 ou 15, 
un couvercle (44) entourant une glace (49), et un fond (45), caractérisée en ce que ledit couvercle (44) constitue 
encore un chapeau (23) que comporte ladite extension (1), dans laquelle au moins un logement (20) est délimité par 
un corps (21) maintenu prisonnier avec serrage entre, d'une part une embase (22), et d'autre part un dit chapeau 
(23) comportant une ouverture (24) au niveau de chaque dit logement (20), par des moyens de fixation et de serrage 
(25) ou par des vis. 


Bracelet (10) comportant au moins un brin (9) attaché à une de ses extrémités auxdits deuxiémes moyens de fixation 
(8) d'une dite extension (1) selon l'une des revendications 1 à 13, et, à l'autre extrémité à des troisiemes moyens de 
fixation (42) que comporte une carrure (40) d'une boite (2), laquelle dite boite (2) comportant un fond (45) orthogonal 
à une direction axiale (DA), caractérisé en ce que ledit bracelet (10) est un bracelet articulé de profil moyen elliptique, 
dont un premier foyer de l'ellipse est constitué par ledit premier centre de courbure (CC1 ). 


Bracelet (10) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'il comporte, attaché auxdits troisièmes moyens 
de fixation (42), un maillon d'extrémité (46) comportant, en un quatriéme point de jonction (47) des quatriemes moyens 
de fixation (48) pour la fixation dudit brin (9) orientés selon une quatriéme direction (D4) symétrique par rapport à 
ladite deuxième direction (D2), et en ce que lesdits troisièmes moyens de fixation (42) et lesdits quatrièmes moyens de 
fixation (48) définissent ensemble un deuxiéme centre de courbure (CC2) qui est défini par l'intersection des normales 
à ladite troisième direction (D3) et à ladite quatrième direction (D4) issues respectivement dudit troisième point de 
jonction (43) et dudit quatrieme point de jonction (47), et caractérisé en ce que un deuxiéme foyer de ladite ellipse 
est constitué par ledit deuxiéme centre de courbure (CC2). 


Bracelet (10) selon la revendication 17 ou 18, caractérisé en ce que ledit bracelet (10) est un bracelet articulé de 
profil moyen circulaire. 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 17 à 19, caractérisé en ce que ledit brin (9) comporte un fermoir inter- 
médiaire. 

Bracelet (10) selon les revendications 18 et 20, caractérisé en ce que ledit maillon d'extrémité (46) constitue ledit 
fermoir intermédiaire. 


Montre (3) comportant un bracelet (10) selon l'une des revendications 17 à 21. 
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Fig. 2 
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Fig. 12 
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(54) Boucle déployante de bracelet. 


(57) Boucle (1) déployante comportant une première (2) et une 
deuxième branches (3) articulées autour d'un berceau (4), ladite 
première branche (2) étant articulée à un premier étrier (5), et 
ladite deuxième branche (3) à un deuxième étrier (6). 

Ledit premier étrier (5) appartient à une première coiffe mo- 
nobloc (7) dont une surface inférieure (71) définit avec une ex- 
trémité (23) de ladite première branche (2), en toute position an- 
gulaire de celle-ci, un espace de passage (72) pour un brin de 
bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à une épaisseur donnée 
(EP), et ledit deuxième étrier (6) constitue la partie inférieure 
d'une deuxième coiffe (8) démontable et comporte au moins un 
moyen de fixation (61) agencé pour coopérer, en serrage autour 
d'un orifice d'un brin de bracelet, avec un moyen de fixation com- 
plémentaire (81) d'une partie supérieure amovible (82) de ladite 
deuxième coiffe (8), pour régler la longueur utile dudit brin de 
bracelet. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne une boucle déployante comportant une premiére et une deuxiéme branches articulées autour 
d'un berceau, ladite première branche étant articulée à un premier étrier, et ladite deuxième branche à un deuxième étrier. 


[0002] L'invention concerne encore un bracelet comportant au moins une telle boucle déployante, et, autour de ladite 
au moins une boucle, un premier brin fixe et un deuxième brin réglable d'épaisseur inférieure ou égale à une épaisseur 
donnée. 


[0003] L'invention concerne encore une pièce d'horlogerie ou de bijouterie comportant au moins un tel bracelet. 
[0004] L'invention concerne le domaine des bracelets de montres et de bijoux, ou similaires. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Les boucles déployantes de sécurité pour bracelets de montre sont en général conçues pour des bracelets arti- 
culés, ou à brins de longueur fixe. 


[0006] I! s'agit de combiner l'utilisation d'une boucle déployante à trois composants constitués d'un berceau et de deux 
bras faisant compas, qui est apprécié des utilisateurs en raison de son grand déploiement et de son confort d'utilisation, 
avec un bracelet à brins souples, notamment en cuir ou similaire, tout en conservant toute l'étendue possible de réglage 
du bracelet, sans couper l'un quelconque des brins. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de réaliser un bracelet à boucle facile d'utilisation, et de réglage en longueur facile et sans 
altération des brins de bracelet. 


[0008] A cet effet l'invention concerne une boucle déployante comportant une première et une deuxième branches arti- 
culées autour d'un berceau, ladite premiére branche étant articulée à un premier étrier, et ladite deuxiéme branche à un 
deuxieme étrier, caractérisée en ce que ledit premier étrier appartient à une premiére coiffe monobloc dont une surface 
inférieure définit avec une extrémité de ladite premiére branche, en toute position angulaire de celle-ci, un espace de pas- 
sage pour un brin de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à une épaisseur donnée, et ledit deuxiéme étrier constitue 
la partie inférieure d'une deuxième coiffe démontable et comporte au moins un moyen de fixation agencé pour coopérer, 
en serrage autour d'un orifice d'un brin de bracelet, avec un moyen de fixation complémentaire d'une partie supérieure 
amovible de ladite deuxième coiffe, pour régler la longueur utile dudit brin de bracelet. 


[0009] L'invention concerne encore un bracelet comportant au moins une telle boucle déployante, et, autour de ladite au 
moins une boucle, un premier brin fixe et un deuxiéme brin réglable d'épaisseur inférieure ou égale à ladite épaisseur 
donnée, caractérisé en ce que ledit premier brin est fixé audit premier étrier par un premier axe d'articulation de ladite 
premiére branche dans le prolongement dudit premier brin et par un deuxiéme axe traversant ledit premier brin, ledit 
premier brin définissant avec ladite surface inférieure ledit espace de passage ménagé pour ledit deuxiéme brin qui est 
fixé à ladite deuxième coiffe par la coopération dudit au moins un moyen de fixation, en serrage autour d'un orifice dudit 
deuxième brin, avec ledit moyen de fixation complémentaire de ladite partie supérieure amovible de ladite deuxième coiffe. 


[0010] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie ou de bijouterie comportant au moins un tel bracelet. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée, partielle, et en vue de côté, la boucle d’un bracelet à brins souples 
selon l'invention, dans une position de fermeture et de verrouillage; 


la fig. 2 représente, de facon schématisée et en perspective, la boucle de la fig. 1 dans la méme position; 

la fig. 3 représente, de façon similaire à la fig. 1, la même boucle dans une position déployée; 

la fig. 4 représente, de facon similaire à la fig. 2, la máme boucle dans une position déployée; 

la fig. 5 représente la même boucle dans la position de la fig. 1, en section par un plan médian; 

la fig. 6 représente, de façon schématisée et en perspective, une pièce d'horlogerie, plus particulièrement une 


montre, comportant un bracelet à brins souples équipé de la même boucle; 
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les fig. 7et8 représentent, de façon schématisée et en perspective, une variante de la même boucle comportant 
des moyens de sécurité additionnels, désarmés en fig. 7, et armés après un rabattement à 180° en 
fig. 8. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 
[0012] L'invention concerne le domaine des bracelets de montres et de bijoux, ou similaires. 


[0013] Tel que visible sur les figures, l'invention concerne une boucle 1 déployante comportant une premiére 2 et une 
deuxieme branches 3 articulées autour d'un berceau 4. La premiére branche 2 est articulée à un premier étrier 5, et la 
deuxieme branche 3 à un deuxiéme étrier 6. 


[0014] Selon l'invention, ce premier étrier 5 appartient à une premiére coiffe monobloc 7 dont une surface inférieure 71 
définit avec une extrémité 23 de la premiére branche 2, en toute position angulaire de celle-ci, un espace de passage 72 
pour un brin de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à une épaisseur donnée EP. 


[0015] Et ce deuxiéme étrier 6 constitue la partie inférieure d'une deuxiéme coiffe 8 démontable, et comporte au moins 
un moyen de fixation 61 agencé pour coopérer, en serrage autour d'un orifice d'un brin de bracelet, avec un moyen de 
fixation complémentaire 81 d'une partie supérieure amovible 82 de cette deuxième coiffe 8, pour régler la longueur utile 
de ce brin de bracelet ainsi serré. 


[0016] Plus particuliérement, la boucle déployante 1 selon l'invention est prévue pour un bracelet souple d'épaisseur 
donnée EP. Sa première branche 2 s'étend entre une première extrémité 22 et une deuxième extrémité 23, sa deuxième 
branche 3 s'étend entre une premiére extrémité 32 et une deuxiéme extrémité 33. 


[0017] Le berceau 4 s'étend entre une première articulation 41 et une deuxième articulation 42. 


[0018] La premiére branche 2 est articulée à sa premiére extrémité 22 à la premiére articulation 41, et à sa dite deuxiéme 
extrémité 23 au premier étrier 5. 


[0019] Et la deuxiéme branche élastique 3 est articulée à sa premiére extrémité 32 à la deuxiéme articulation 42, et à 
sa deuxiéme extrémité 33 au deuxiéme étrier 6. 


[0020] Le premier étrier 5 comporte un premier axe 51 d'articulation de la première branche 2 et un deuxième axe 52 de 
fixation à un brin fixe de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à l'épaisseur donnée EP. La surface inférieure cachée 71 
de la première coiffe 7 définit, avec la deuxième extrémité 23 de la première branche 2, en toute position angulaire de la 
deuxième extrémité 23, cet espace de passage 72 qui autorise la circulation d'un brin de bracelet d'épaisseur inférieure 
ou égale à l'épaisseur donnée EP, de façon à constituer un passant de guidage d'un tel brin de bracelet. 


[0021] De préférence, la premiére branche 2 comporte des premiers moyens de verrouillage 21 éclipsables élastiquement, 
la deuxième branche 3 comporte des deuxièmes moyens de verrouillage 21 éclipsables élastiquement, et le berceau 4 
comporte des premiers moyens de verrouillage complémentaire 421 et des deuxiémes moyens de verrouillage complé- 
mentaire 431 agencés pour coopérer respectivement avec les premiers moyens de verrouillage 21 et avec les deuxièmes 
moyens de verrouillage 31 dans une position de verrouillage. 


[0022] La premiére branche 2 et la deuxiéme branche 3 peuvent étre constituées sous forme de bras en U, de forme 
dite «diapason», avec des bras élastiques porteurs des premiers 21 et deuxiémes 22 moyens de verrouillage, notamment 
constitués par des languettes ou par des rainures. Tandis que les premiers 421 et deuxiémes 431 moyens de verrouillage 
complémentaire sont respectivement constitués de rainures ou de languettes. 


[0023] La flexion des bras élastiques permet le passage de la premiére branche 2 et de la deuxiéme branche 3, depuis 
une position déployée visible en fig. 3 et 4, vers une position de repliage dans le berceau, en éclipsant momentanément 
les premiers 21 et deuxièmes 22 moyens de verrouillage. Une fois la première branche 2 et de la deuxième branche 
3 alignées avec le berceau 4 en position de fermeture visible en fig. 1, 2, et 5, et sans action de l'utilisateur, les bras 
élastiques reviennent en position et font coopérer en verrouillage les premiers 21 et deuxiémes 22 moyens de verrouillage 
respectivement avec les premiers 421 et deuxiémes 431 moyens de verrouillage complémentaire. 


[0024] De facon avantageuse, la premiére coiffe monobloc 7 comporte, du cóté opposé à la surface inférieure 71 et au 
premier étrier 5, un premier cabochon 73. La deuxiéme coiffe 8 comporte, de facon similaire, un deuxiéme cabochon 83. 


[0025] Une premiére surface de bord 74 du premier cabochon 73 est, en position de fermeture et de verrouillage de la 
boucle 1, en appui sur une deuxième surface de bord 84 antagoniste que comporte le deuxième cabochon 83. 


[0026] L'utilisateur peut ainsi vérifier visuellement, trés facilement, le bon verrouillage de la boucle, un jeu entre les cabo- 
chons 73 et 83 lui indiquant que le verrouillage n'est pas réalisé. 


[0027] Dans une variante illustrée sur les fig. 7 et 8, le premier cabochon 73 comporte des moyens de verrouillage de 
sécurité 75, qui sont agencés pour coopérer, dans la position de fermeture et de verrouillage de la boucle, avec des moyens 
complémentaires de verrouillage de sécurité 85 que comporte le deuxiéme cabochon 83. 


[0028] Dans une réalisation non limitative à titre d'exemple, le premier cabochon 73 et le deuxième cabochon 83 forment 
ensemble, en position de fermeture et de verrouillage de la boucle, un chiffre huit propre aux productions du déposant. Le 
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premier cabochon 73 est ici flanqué d'une charniere 76 dont le bras mobile porte une piéce de forme 77 en huit femelle, 
conçue pour enserrer ensemble des deux cabochons 73 et 83. Cette pièce de forme 75 porte ici à une extrémité une lèvre 
75 agencée pour coopérer, après rabattement à 180° de la charnière, dans la position de la fig. 8, avec un ressort 85 ou 
similaire équipant le deuxième cabochon 83 et constituant les moyens complémentaires de verrouillage de sécurité. 


[0029] Pour le réglage en longueur d’un brin réglable 12 inséré dans l’espace 72 entre le premier étrier 5 et la surface 
inférieure 71 de la première coiffe 7, le deuxième étrier 6 comporte, tel que visible sur la fig. 5, en plus du moyen de fixation 
61 ici constitué par une vis cooperant avec une douille 81 (ici solidaire d'une embase 87 de la deuxième coiffe 8), ou bien 
au moins un pion 62 coopérant avec un alésage 86 de la partie supérieure amovible 82 de la deuxième coiffe 8, ou bien 
à l'inverse un alésage 63 cooperant avec un pion 83 de la partie supérieure amovible 82. Aussi bien la douille 81 que le 
pion 62 ou 83 selon le cas, coopère alors avec un trou 128 du brin 12 de bracelet. 


[0030] L'invention concerne un bracelet 10 comportant au moins une telle boucle déployante 1, et, autour de cette au 
moins une boucle 1, un premier brin fixe 11 et un deuxième brin réglable 12 d'épaisseur inférieure ou égale à cette 
épaisseur donnée EP. 


[0031] Le premier brin 11 est fixé au premier étrier 5 par un premier axe 51 d'articulation de la premiére branche 2 dans 
le prolongement du premier brin 11, et par un deuxiéme axe 52 traversant le premier brin 11. Le premier brin 11 définit 
alors avec la surface inférieure 71 un tel espace de passage 72 ménagé pour le deuxiéme brin 12. Ce dernier est fixé à la 
deuxiéme coiffe 8 par la coopération du au moins un moyen de fixation 61, en serrage autour d'un orifice 123 du deuxiéme 
brin 12, avec le moyen de fixation complémentaire 81 de la partie supérieure amovible 82 de la deuxième coiffe 8. 


[0032] Dans une réalisation particulière, le premier brin fixe 11 ou/et le deuxième brin réglable 12 est un brin souple. 


[0033] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie ou de bijouterie 100 comportant au moins un tel bracelet 10, 
tel que visible sur la fig. 8. L'invention permet de constituer une boucle 1 faisant un rappel de forme d'une boite 101, 
notamment une boîte de montre. 


[0034] Dans une réalisation particuliére non illustrée, le premier cabochon 73 ou/et le deuxiéme cabochon 83 est utilisé 
de façon apparente, et porte un mouvement d'horlogerie, ou une pierre précieuse, ou similaire. En effet, en plus de ses 
propriétés mécaniques de manœuvrabilité et de sécurité, l'invention présente un caractère esthétique particulier, et la 
boucle 1 devient un élément du décor du bracelet 10. 


[0035] En somme, l'invention apporte la combinaison de: 

- un moyen de réglage sur le brin réglable, qui évite de devoir couper celui-ci pour l'adaptation à l'utilisateur; 

- une structure articulée à trois éléments, facile à armer et à désarmer 

- un premier étrier faisant fonction de passant pour l'extrémité du brin réglable. 

- la coopération des deux cabochons en butée l'un avec l'autre (et en formes imbriquées) en position de fermeture ver- 
rouillée, qui constitue un moyen de vérification de bonne fermeture. 


Revendications 


1. Boucle (1) déployante comportant une premiére (2) et une deuxiéme branches (3) articulées autour d'un berceau (4), 
ladite premiére branche (2) étant articulée à un premier étrier (5), et ladite deuxiéme branche (3) à un deuxiéme étrier 
(6), caractérisée en ce que ledit premier étrier (5) appartient à une premiére coiffe monobloc (7) dont une surface 
inférieure (71) définit avec une extrémité (23) de ladite premiére branche (2), en toute position angulaire de celle-ci, 
un espace de passage (72) pour un brin de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à une épaisseur donnée (EP), 
et ledit deuxiéme étrier (6) constitue la partie inférieure d'une deuxiéme coiffe (8) démontable et comporte au moins 
un moyen de fixation (61) agencé pour coopérer, en serrage autour d'un orifice d'un brin de bracelet, avec un moyen 
de fixation complémentaire (81) d'une partie supérieure amovible (82) de ladite deuxième coiffe (8), pour régler la 
longueur utile dudit brin de bracelet. 


2. Boucle (1) déployante selon la revendication 1, caractérisée en ce qu'elle est prévue pour un bracelet souple 
d'épaisseur donnée (EP), ladite premiére branche (2) s'étendant entre une premiére extrémité (22) et une. deuxiéme 
extrémité (23), ladite deuxième branche (3) s'étendant entre une première extrémité (32) et une deuxième extrémité 
(33), ledit berceau (4) s'étendant entre une première articulation (41) et une deuxième articulation (42), ladite première 
branche (2) étant articulée à sa dite première extrémité (22) à ladite première articulation (41) et à sa dite deuxième 
extrémité (23) audit premier étrier (5), et ladite deuxiéme branche élastique (3) étant articulée à sa dite premiére 
extrémité (32) à ladite deuxième articulation (42) et à sa dite deuxième extrémité (33) audit deuxième étrier (6), ledit 
premier étrier (5) comportant un premier axe (51) d'articulation de ladite première branche (2) et un deuxième axe 
(52) de fixation à un brin fixe de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à ladite épaisseur donnée (EP), ladite surface 
inférieure cachée (71) de ladite première coiffe (7) définissant avec ladite deuxième extrémité (23) de ladite première 
branche (2), en toute position angulaire de ladite deuxiéme extrémité (23), ledit espace de passage (72) autorisant la 
circulation d'un brin de bracelet d'épaisseur inférieure ou égale à ladite épaisseur donnée (EP), de façon à constituer 
un passant de guidage d'un dit brin de bracelet. 


3. Boucle (1) selon la revendication 1 ou 2, caractérisée en ce que ladite premiére branche (2) comporte des pre- 
miers moyens de verrouillage (21) éclipsables élastiquement, en ce que ladite deuxiéme branche (3) comporte des 
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deuxiemes moyens de verrouillage (21) eclipsables élastiquement, et en ce que ledit berceau (4) comporte des pre- 
miers moyens de verrouillage complémentaire (421) et des deuxièmes moyens de verrouillage complémentaire (431 
) agencés pour coopérer respectivement avec lesdits premiers moyens de verrouillage (21) et avec lesdits deuxièmes 
moyens de verrouillage (31) dans une position de verrouillage. 


Boucle (1) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que ladite première coiffe monobloc (7) comporte, 
du côté opposé à ladite surface inférieure (71) et audit premier étrier (5), un premier cabochon (73) dont une première 
surface de bord (74) est en appui sur une deuxième surface de bord (84) antagoniste d’un deuxième cabochon (83) 
que comporte ladite deuxième coiffe (8), quand ladite boucle (1 ) est dans une position de fermeture et de verrouillage 
dans laquelle ladite première (2) et ladite deuxième branches (3) sont plaquées sur ledit berceau (4) dans ladite 
position de verrouillage. 


Boucle (1) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que ledit premier cabochon (73) comporte des 
moyens de verrouillage de sécurité (75) agencés pour coopérer, dans ladite position de fermeture et de verrouillage, 
avec des moyens complémentaires de verrouillage de sécurité (85) que comporte ledit deuxième cabochon (83). 


Boucle (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit deuxième étrier (6) comporte, 
en plus dudit au moins un moyen de fixation (61), ou bien au moins un pion (62) coopérant avec un alésage (86) de 
ladite partie supérieure amovible (82) de ladite deuxième coiffe (8), ou bien un alésage (63) coopérant avec un pion 
(83) de ladite partie supérieure amovible (82). 


Bracelet (10) comportant au moins une boucle déployante (1) selon l’une des revendications précédentes, et, autour 
de ladite au moins une boucle (1), un premier brin fixe (11 ) et un deuxième brin réglable (12) d'épaisseur inférieure ou 
égale à ladite épaisseur donnée (EP), caractérisé en ce que ledit premier brin (11) est fixé audit premier étrier (5) par 
un premier axe (51) d'articulation de ladite première branche (2) dans le prolongement dudit premier brin (11) et par 
un deuxième axe (52) traversant ledit premier brin (11), ledit premier brin (11) définissant avec ladite surface inférieure 
(71) ledit espace de passage (72) ménagé pour ledit deuxième brin (12) qui est fixé à ladite deuxième coiffe (8) par la 
coopération dudit au moins un moyen de fixation (61), en serrage autour d’un orifice dudit deuxième brin (12), avec 
ledit moyen de fixation complémentaire (81) de ladite partie supérieure amovible (82) de ladite deuxième coiffe (8). 


Bracelet (10) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit premier brin fixe (11) ou/et ledit deuxième 
brin réglable (12) est un brin souple. 


Pièce d'horlogerie ou de bijouterie (100) comportant au moins un bracelet (10) selon la revendication 7 ou 8. 
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(54) Dispositif de tranformation de mouvements angulaires ou oscillants en mouvements linéaires 
de va-et-vient. 


(57) Le dispositif de transformation de mouvements angulaires 
ou oscillants en mouvements linéaires de va-et-vient comporte 
un support (2), p.ex. la carrure d'une montre. Un levier (1) pivoté 
sur le support suivant un axe (3) par l’une de ses extrémités. 
Une tige-poussoir (6) est articulée par l’une de ses extrémités 
sur l'extrémité libre du levier (1) et guidée dans un palier linéaire 
(8) que comporte le support (2). Un ressort de rappel (9) tend à 
maintenir le levier (1) dans une position de repos. 

Un tel dispositif peut par exemple être utilisé pour 
l'actionnement d'un mécanisme de répétition minute d'une piece 
dhorlogerie. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte aux dispositifs de transformation de mouvements angulaires ou oscillants en 
mouvements linéaires de va-et-vient. Plus particulièrement le dispositif selon l'invention est prévu pour la commande d'une 
tige-poussoir dans ses mouvements linéaires de va-et-vient, tige-poussoir traversant la boîte d’une pièce d'horlogerie, à 
partir d'un levier oscillant pivoté sur l'extérieur de la boîte de ladite pièce d’horlogerie en vue de commander l’actionnement 
d'une fonction d'un mouvement d'horlogerie disposé dans ladite boite de la pièce d'horlogerie. 


[0002] Le dispositif de transformation de mouvements angulaires ou oscillants en mouvements linéaires de va-et-vient 
selon l'invention se distingue par les caractéristiques énoncées à la revendication 1. 


[0003] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple seulement une forme d'exécution particuliére du 
dispositif de transformation de mouvements selon l'invention spécialement destinée au domaine horloger, ainsi qu'une 
variante de cette forme d'exécution. 


La fig. 1 illustre une coupe d'une boite de montre équipée du dispositif de transformation de mouvements se- 
lon l'invention suivant un plan paralléle au plan du mouvement d'horlogerie hébergé par cette boite de 
montre. 


La fig. 2 est une coupe partielle du dispositif de transformation de mouvements suivant la ligne A—A de la fig. 1. 
La fig. 3 est une coupe partielle du dispositif de transformation de mouvements suivant la ligne B-B. 


La fig. 4 est une coupe partielle du dispositif de transformation de mouvements semblable à la fig. 3 mais illustrant 
une variante de ce dispositif. 


[0004] Le dispositif de transformation de mouvements angulaires ou oscillants en mouvements linéaires de va-et-vient 
comporte d'une facon générale un levier 1 pivoté sur un support 2 suivant un axe 3 par l'une de ses extrémités. L'autre 
extrémité du levier 1 comporte un guide formé par une lumiére 4 servant de chemin de roulement à un organe de trans- 
mission formé par un galet 5 pivoté fou sur l'extrémité d'une tige-poussoir 6 suivant un axe 7 sensiblement paralléle à l'axe 
3 de pivotement du levier 1. Cette tige-poussoir 6 est guidée dans un palier linéaire 8 fixé sur le support 2 suivant une 
direction perpendiculaire à l'axe de pivotement 3 du levier 1 sur ledit support 1. 


[0005] En position de repos du levier, l'axe de la tige-poussoir 6 forme un angle a avec une droite d passant par l'axe de 
pivotement 3 du levier 1 et l'axe de pivotement 7 du galet 5, droite s'étendant perpendiculairement à ces deux axes. 


[0006] Le dispositif de transformation de mouvements selon l'invention comporte encore un ressort de rappel 9, ressort 
à boudin dans l'exemple illustré prenant appuis par ses extrémités dans des logements, l'un 10 pratiqué dans le support 
2 et l'autre 11 pratiqué dans la face du levier 1 faisant face au support 2. 


[0007] L'extrémité libre de la tige-poussoir 6 présente une butée 12 définissant, par son entrée en contact avec le support 
2 ou le palier linéaire 8 qu'il porte, la position de repos du dispositif de transformation de mouvements. 


[0008] Dans l'exemple illustré, le dispositif de transformation de mouvements en est une application horlogére, le support 
2 étant une carrure d'une boite de montre comportant un fond 13, une lunette 14 et une glace 15. Cette boite de montre 
est apte à recevoir un mouvement d'horlogerie 16 dont un organe de commande, non illustré, est positionné en position 
de service de maniére à pouvoir étre actionné par l'extrémité libre de la tige-poussoir 6. 


[0009] Cette boite de montre comporte encore une couronne de remontoir 17 apte à étre reliée à une tige de remontoir 
du mouvement 16 contenue dans la boite de montre. 


[0010] L'axe longitudinal de la lumiére 4 servant de glissiére au galet 5 est de préférence confondu avec la droite d mais 
dans des variantes cet axe longitudinal de la lumiére 4 pourrait former un angle différent de l'angle a avec l'axe de la 
tige-poussoir 6. 


[0011] D'une facon générale on peut jouer avec l'inclinaison de l'axe longitudinal de la lumiére 4 par rapport à l'axe de 
la tige-poussoir 6 pour obtenir le plus grand déplacement linéaire possible de cette tige-poussoir 6 pour un déplacement 
angulaire donné du levier 1 qui lui doit, dans certaines applications en tous cas, rester le plus faible possible. 


[0012] Dans l'application horlogere illustrée du dispositif de transformation de mouvements le palier linéaire 8 guidant la 
tige-poussoir 6 dans le support 1 comporte de préférence un joint d'étanchéité pour assurer un passage étanche de la 
tige-poussoir au travers de la paroi de la carrure de la boite de montre constituant le support 2. 


[0013] Dans la forme d'exécution illustrée le levier 1 est arqué et prend la forme d'un levier-gáchette apte à commander 
par exemple un mécanisme de répétition minute par l'intermédiaire de la tige-poussoir 6. 


[0014] L'avantage principal de ce dispositif de transformation de mouvements réside dans le fait de permettre aisément 
une optimisation, en modifiant l'orientation ou le profil de la lumiére 4, pour obtenir une course linéaire maximale de la 
tige-poussoir pour un déplacement angulaire donné du levier 1. En outre le ressort de rappel 9 n'étant pas coaxial à la 
tige-poussoir, mais distant de celui-ci, il ne géne pas la course de celle-ci et facilite la réalisation du dispositif. Ce ressort de 
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rappel 9 n’interférant pas avec la tige-poussoir 6 il peut être parfaitement dimensionné. ІІ peut d’ailleurs prendre d'autres 
formes qu'un ressort à boudin par exemple celle d'un ressort à lame. 


[0015] Comme on le voit dans la réalisation horlogère illustrée au dessin le levier 1 est pratiquement logé dans une rainure 
périphérique pratiquée dans une portion de la face périphérique de la carrure servant de support 2. 


[0016] A partir de la position de repos du dispositif de transformation de mouvements illustrée à la fig. 1, l'usager appuie 
sur le levier 1 pour le rapprocher du support 2 contre l’action du ressort de rappel 9. Ce faisant le galet 5 roule dans la 
lumière 4 du levier 1 et son axe 7 déplace la tige-poussoir 6 en direction de son palier linéaire 8. Cette tige-poussoir 6 se 
déplace donc vers l'intérieur de la carrure formant le support 2 et son extrémité libre comportant la butée 12 se déplace 
linéairement suivant une direction correspondant à l’axe du palier linéaire 8 jusqu’à actionner un organe de commande 
du mouvement horloger 16 placé dans la boîte de montre. 


[0017] L angle a entre l'axe de la tige-poussoir 6 et la droite d passant par les axes de pivotement З du levier 1 et 7 
du galet 5 est un angle pouvant varier par exemple de 90° à 30° de préférence de 60° à 80°. Ainsi avec ce dispositif la 
transformation de mouvements oscillants du levier 1 peut se traduire par des déplacements de va-et-vient linéaires de la 
tige-poussoir 6 suivant une direction pouvant être choisie à volonté. Bien entendu suivant les applications du dispositif de 
transformation de mouvements le support 2 peut être différent d’une carrure de boîte de montre pour autant qu’il permette 
de pivoter le levier 1 et de guider la tige-poussoir 6. 


[0018] Dans la forme d'exécution illustrée à la fig. 1 le levier 1 est légèrement courbé pour épouser la forme générale de 
la paroi extérieure de la carrure de boîte de montre formant le support 2 mais il va de soit que la forme de ce levier pourrait 
être différente, rectiligne en forme de S ou tout autre. 


[0019] Dans une variante du dispositif de transformation de mouvements illustrée à la fig. 4, le galet unique 5 de la forme 
d'exécution illustrée aux fig. 1 à з est remplacé par deux galets 5 pivotes fou sur une goupille T traversant l'extrémité de 
la tige-poussoir 6 et disposés de part et d'autre de cette tige-poussoir. Ces deux galets 5° coopèrent avec la lumière 4° 
pratiquée dans l'extrémité libre du levier 1 et qui s'étend de part et d'autre de la tige-poussoir 6. De cette façon l'effort 
transmis à la tige-poussoir par le levier 1 est réparti de part et d'autre de l'axe de la tige-poussoir et celle-ci subit une 
poussée linéaire suivant son axe, ce qui évite tout coincement ou effort de friction dans le palier linéaire 8. 


[0020] Dans des variantes du dispositif de transformation de mouvements, le galet 5 coopérant avec la lumiére 4 du levier 
1 pourrait étre remplacé par une goupille ou une vis pour autant que les forces de frictions lors du fonctionnement du 
dispositif ne soient par trop élevées. En fait, le galet ou les galets 5 constituent un organe de transmission, qui peut prendre 
la forme d'un doigt, d'une goupille, etc. solidaire de la tige-poussoir 6 et coulissant dans la lumiére 4 du levier 1. 


[0021] De méme la lumiére 4 dans l'extrémité du levier 1 peut étre remplacée par une fente, une rainure ou autre guide 
suivant les réalisations. Lorsque l'organe de transmission est constitué de deux galets 5, la lumiére 4 s'étend de part et 
d'autre de l'extrémité de la tige-poussoir 6 sur laquelle lesdits galets sont pivotes. 


[0022] La butée 12 définissant la position de repos du dispositif de transformation de mouvements pourrait étre portée 
par le levier 1 et coopérer avec un organe d'arrét solidaire du support 2 à la place d'étre formée par l'extrémité libre de 
la tige-poussoir 6. 


[0023] On remarque que le ressort de rappel 9 situé entre le levier 1 etle support 2 est distant de la tige-poussoir 6 de sorte 
qu'il n'interfére pas avec celle-ci, ce qui est propice du point de vue encombrement et fonctionnalité de la tige-poussoir 6. 


Revendications 


1. Dispositif de transformation de mouvements angulaires ou oscillants en mouvements linéaires de va-et-vient, carac- 
térisé par le fait qu'il comporte un support (2); un levier (1) pivoté sur le support suivant un axe (3) par l'une de ses 
extrémités; une tige-poussoir (6), articulée par l'une de ses extrémités sur l'extrémité libre du levier (1) à l'aide d'un 
organe de transmission (5) et guidée dans un palier linéaire (8) que comporte le support (2); et un ressort de rappel 
(9) tendant à maintenir le levier (1) dans une position de repos. 


2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par le fait que l'extrémité de la tige-poussoir (6) articulée sur le levier 
(1) comporte un galet (5) pivoté fou sur ladite tige-poussoir (5) roulant dans un guide (4) que comporte le levier (1). 


3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par le fait que l'extrémité de la tige-poussoir (6) articulée sur le levier (1) 
comporte deux galets (5 ) pivotes fou sur une goupille (7 ) traversant la tige-poussoir et disposés de part et d'autre de 
cette tige-poussoir; ces galets coopérant avec un guide (4 ) du levier (1) disposé de part et d'autre de la tige-poussoir. 


4. Dispositif selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que, dans ladite position de repos, une 
butée (12) portée par la tige-poussoir (6) ou le levier (1) coopére avec un organe d'arrét porté par le support (2). 


5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé par le fait que l'organe d'arrét est une butée (12) portée par l'extrémité 
libre de la tige-poussoir (6) coopérant avec le palier linéaire (8) porté par le support (2). 


6. Dispositif selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que l'angle a formé entre l'axe de la tige- 
poussoir (6) et une droite (d) perpendiculaire aux axes de pivotement (3, 7) du levier (1) et de l'organe de transmission 
(5) est compris entre 30° et 90°, de préférence entre 60? et 80°. 


11. 


12. 
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Dispositif selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le ressort de rappel (9) est situé entre 
le levier (1) et le support (2) et est distant de la tige-poussoir (6). 


Dispositif selon la revendication 6, caractérisé par le fait que l’axe longitudinal du guide (4) de l’articulation entre le 
levier (1) et la tige-poussoir (6) est sensiblement parallèle à ladite droite (d). 


Dispositif selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le support (2) est une carrure d'une 
boîte de montre. 


. Dispositif selon la revendication 9, caractérisé par le fait que le levier (1) est au moins partiellement logé dans une 


rainure périphérique que la carrure comporte sur une partie de sa face périphérique. 


Dispositif selon la revendication 9 ou la revendication 10, caractérisé par le fait que le palier linéaire (8) traverse la 
paroi cylindrique de la carrure. 


Dispositif selon la revendication 11, caractérisé par le fait que la tige-poussoir (6) traverse la paroi de la carrure de 
façon étanche par le palier linéaire (8). 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte à une montre avec une sonnerie à répétition. Les horlogers adeptes des compli- 
cations, connaissent ces mécanismes qui, sur demande, sonnent les heures, les quarts d'heures et les minutes au moyen 
de coups frappés par un marteau sur un timbre. Si ces montres ont conservé leur réputation de performance horlogère, 
cela est dû au cahier des charges qui impose de placer, dans un boîtier de montre, un mécanisme compliqué qui vient 
se superposer au garde-temps habituel. 


[0002] Par rapport à la demande de brevet CH 706 808 déposée le 7 août 2012, la présente invention fait un pas supplé- 
mentaire dans le degré de complexité en sonnant les heures de une à vingt-quatre heures et non pas de une à douze 
heures. Les moyens de réaliser l'invention sont précisés dans la présente description et dans les revendications. 


[0003] Une forme d'exécution de l'invention est décrite à l'aide des figures suivantes: 


fig. 1: vue éclatée du dispositif de répétition des heures; 
fig. 2: | vue en Зр du dispositif en position de repos; 


fig. 33 | vue en Зр de la mise en action du méme dispositif; 


[0004] La fig. 1 est une vue éclatée qui montre une partie des piéces constitutives du dispositif de répétition des heures. 
La représentation de toutes les piéces du dispositif n'est pas nécessaire car il s'agit, pour les parties non-représentées, 
de mécanismes connus, selon l'état de la technique. 


[0005] La came d'information (1) est reliée mécaniquement au mouvement de la montre qui n'est pas représenté ici. Elle 
tourne, lorsque la montre fonctionne, à raison d'un tour par heure exactement. 


[0006] L'étoile des heures (2) est une roue composée de vingt-quatre dents. Elle est actionnée par la came d'information 
(1) et parcourt un tour complet en vingt-quatre heures. 


[0007] Le limacon des heures (3) est solidaire de l'étoile des heures. Il a la forme d'une came et son pourtour est composé 
de vingt-quatre faces ou positions dont la distance par rapport à l'axe de la piéce va dans un ordre croissant de la premiére 
à la vingt-quatrième position. Lors de la synchronisation du dispositif de répétition des heures avec l'heure indiquée par 
le mouvement de la montre, la position du limaçon des heures avec la distance la plus courte à l'axe est réglée sur une 
heure et la position la plus longue correspond à vingt-quatre heures ou zéro heure. 


[0008] Le ráteau des heures (4) est une piéce connue dans les sonneries à répétition. Sa particularité ici est qu'il comprend 
vingt-quatre dents, tant pour la denture intérieure (6) que pour la denture extérieure (7). Il possède encore un palpeur (8) 
et un palier (5) qui lui permet de tourner librement sur un axe. 


[0009] La bascule-relais (14) est l'élément en forme de levier qui, sous l'action indirecte d'un poussoir d'enclenchement 
met en mouvement le ráteau des heures (4) en le reliant au dernier pignon du train de sonnerie (13). 


[0010] La levée des heures (10) est un levier actionné par la denture extérieure du ráteau des heures (4). Il transmet son 
mouvement saccadé à un premier mécanisme jusqu'à un marteau qui frappe sur un timbre et fait retentir un son. 


[0011] La fig. 2 représente une partie du dispositif de répétition des heures en position de repos. La came d'information 
(1) tourne à raison d'un tour par heure. Elle dispose d'une goupille proéminente qui engréne à chaque tour une dent de 
l'étoile des heures (2), composée de vingt-quatre dents, et la fait tourner d'un cran par heure. Le limacon des heures (3) 
est solidaire de l'étoile des heures. Les trois pièces décrites: la came d'information (1), l'étoile des heures (2) et le limaçon 
des heures (3) sont actionnées par le mouvement de la montre tandis que les piéces suivantes ne sont activées qu'à la 
suite d'une pression sur le poussoir d'enclenchement du dispositif de sonnerie à répétition. Les vingt-quatre positions du 
pourtour du limacon des heures (3) servent d'appui au palpeur (8) du ráteau des heures (4). Celui-ci dispose d'un palier 
(5) qui lui permet de tourner librement autour d'un axe. Le ráteau des heures (4) comprend vingt-quatre dents sur sa 
denture intérieure (6) et autant sur sa denture extérieure (7). Leurs fonctions respectives seront décrites dans le cadre 
de la fig. 3. La bascule-relais (14) est une sorte d'embrayage qui permet de prendre l'énergie sur le barillet, moteur de 
la montre et d'animer le dispositif de répétition. Comme son nom l'indique, la bascule-relais est en forme de levier avec 
une branche de part et d'autre de son point de 


[0012] rotation (15). Une des branches est actionnée, à travers un troisieme mécanisme, par un poussoir d'enclenchement 
qui provoque une rotation par rapport à son axe (15). L'autre branche est munie d'un pignon de bascule (16) situé à 
l'intérieur (6) du ráteau des heures (4). La fig. 2 montre encore le pignon (13) du train de sonnerie actionné par le barillet. 


[0013] La fig. 3 permet de décrire la mise en action du dispositif de sonnerie à répétition des heures. Suite à l'action sur le 
poussoir d'enclenchement (non-représenté sur la figure), la rotation de la bascule-relais (14) libére, dans un premier temps, 
le ráteau des heures (4) qui fait alors un déplacement approprié sous l'action d'un ressort jusqu'à ce que le palpeur (8) 
s'appuie sur une des positions du limacon des heures (3), position correspondante à l'heure de la montre, conformément 
à ce qui a été décrit plus haut. 


CH 708 826 B1 


[0014] Le pignon de bascule (16) qui par le premier déplacement est venu s'engrener avec le pignon du train de sonnerie 
(13) poursuit son mouvement pour s'appuyer sur les dents de la denture intérieure (6) définies par la position sur laquelle 
s'appuie le palpeur (8) du ráteau des heures (4). 


[0015] Le pignon (13) est relié au barillet de la montre par un deuxième mécanisme. L'embrayage du train de sonnerie sur 
le barillet est le fait du poussoir d'enclenchement qui agit par l'intermédiaire d'un jeu de levier et d'un embrayage Bréguet. 
Sous l'action du pignon du train de sonnerie (13), relayé par le pignon de bascule (16) agissant sur la denture intérieure 
(6), le râteau des heures (4) entame une rotation correspondante au nombre de dents restant à parcourir. Si la position du 
palpeur (8) correspond à dix-huit heures, le râteau des heures (4) se déplacera de dix-huit dents jusqu’à ce que le pignon 
de bascule (16) arrive en butée à la fin de la denture intérieure (6). 


[0016] La rotation du râteau des heures (4) met en contact la denture extérieure (7) avec le doigt (11) de la levée des 
heures (10) et lui imprime un mouvement saccadé chaque fois que le doigt (11) passe d’une dent à l’autre. Le nombre de 
dents franchies est le même que celui des dents intérieures (6) déplacées par le pignon de bascule (16). 


[0017] La levée des heures (10) répercute son mouvement saccadé par l'intermédiaire du levier (12) et d'un premier 
mécanisme jusqu'à un marteau qui frappe sur un timbre et fait retentir un son. Ainsi, si la levée des heures (10) fait dix-huit 
saccades, le timbre sonnera dix-huit fois. 


Revendications 


1. Dispositif de sonnerie à répétition sur vingt-quatre heures pour une montre, caractérisé par: une came d'information 
(1) reliée mécaniquement au mouvement d'une montre, ladite came d'information (1) conçue pour tourner sur son 
axe à raison d'un tour par heure dispose d'une goupille proéminente, laquelle peut actionner une étoile des heures (2) 
en entrant en contact avec une des vingt-quatre dents de ladite étoile (2), ce qui permet de la faire tourner d'un cran 
par heure; un limaçon des heures (3) sur lequel se trouvent vingt-quatre positions situées chacune à une distance 
différente de son axe, le limacon des heures (3) étant lui-méme solidaire de l'étoile des heures (2) et placé sur le 
méme axe; un ráteau des heures (4) constitué d'un palier (5) monté sur un premier axe (9) sur lequel il peut tourner 
librement, d'un palpeur (8) destiné à s'appuyer sur une des positions du limacon des heures (3) lors de la sonnerie, 
d'une denture intérieure de vingt-quatre dents (6) et d'une denture extérieure de vingt-quatre dents également, les 
deux dentures étant concentriques avec pour centre ledit premier axe (9) autour duquel tourne le ráteau des heures; 
d'une levée des heures (10) constituée d'un palier tournant librement sur son axe, d'un doigt (11) sur lequel peut 
s'appuyer la denture F extérieure du ráteau des heures (4) par un mouvement de rotation autour dudit premier axe (9) 
lors de la sonnerie et d'un levier (12) destiné à reporter les mouvements de la levée des heures (10) au moyen d'un 
premier mécanisme aboutissant à un marteau frappant sur un timbre; d'un pignon (13) destiné à étre la derniére piéce 
d'un train de sonnerie formant un deuxiéme mécanisme dont la premiére piéce est un barillet agencé pour fournir 
l'énergie au train de sonnerie, d'une bascule-relais (14) destiné à former le dernier élément d’un troisième mécanisme 
dont le point de départ est un poussoir d'enclenchement de la sonnerie à répétition, ladite bascule-relais (14) étant 
composée d'un levier tournant librement autour d'un deuxieme axe (15) et d'un pignon de bascule (16) monté sur un 
troisiéme axe (17), ledit troisi&me axe étant inséré dans une branche de la bascule-relais (14), ladite branche étant 
placée de facon telle qu'un déplacement approprié de la bascule-relais (14) peut permettre une liaison mécanique 
entre le pignon de bascule (16) et le pignon du train de sonnerie (13) d'une part et entre le méme pignon de bascule 
(16) et la denture intérieure du ráteau des heures (4) d'autre part. 


2. Mouvement de montre comprenant un dispositif de sonnerie à répétition sur vingt-quatre heures pour une montre 
selon la revendication 1, caractérisé par le fait qu'il agit de pair avec un dispositif de sonnerie à répétition des quarts 
et des minutes. 


3. Montre comportant un mouvement de montre comprenant un dispositif de sonnerie de montre à répétition sur vingt- 
quatre heures pour une montre, ledit dispositif comprenant une came d'information (1) reliée mécaniquement au 
mouvement d'une montre en fonction, ladite came d'information (1) tournant en permanence sur son axe à raison 
d'un tour par heure et disposant d'une goupille proéminente, laquelle actionne une étoile des heures (2) en entrant 
en contact à chaque heure avec une des vingt-quatre dents de ladite étoile des heures (2), ce qui la fait tourner d'un 
cran par heure; un limacon des heures (3) sur lequel se trouvent vingt-quatre faces situées chacune à une distance 
différente de son axe, le limacon des heures (3) étant lui-méme solidaire de l'étoile des heures (2) et placé sur le 
méme axe; un ráteau des heures (4) constitué d'un palier (5) monté sur un premier axe (9) sur lequel il tourne libre- 
ment, d'un palpeur (8) qui, lors de l'enclenchement de la sonnerie, s'appuie sur la face du limacon des heures (3) 
placée en regard de l'extrémité du palpeur (8), d'une denture intérieure de vingt-quatre dents (6) et d'une denture 
extérieure de vingt-quatre dents également (18), les deux dentures étant concentriques avec pour centre ledit premier 
axe (9) autour duquel tourne le ráteau des heures (4); d'une levée des heures (10) constituée d'un palier tournant 
librement sur son axe, d'un doigt (11 ) sur lequel s'appuie la denture extérieure du ráteau des heures (4) à la suite d'un 
mouvement de rotation autour dudit premier axe (9) lors de la sonnerie et d'un levier (12) qui reporte les mouvements 
de la levée des heures (10) au moyen d'un premier mécanisme aboutissant à un marteau qui frappe sur un timbre le 
nombre de coups déterminé par le nombre de dents de la denture extérieure (18) touchées par la levée des heures 
(10) lors de la rotation du ráteau des heures (4); d'un pignon (13) constituant la derniére piéce d'un train de sonnerie 
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alors que la première pièce est un barillet du mouvement agencé pour fournir l'énergie au train de sonnerie selon un 
deuxième mécanisme, d’une bascule-relais (14) formant le dernier élément d’un troisième mécanisme dont le point 
de départ est un poussoir d'enclenchement de la répétition minutes, ladite bascule-relais (14) étant composée d'un 
levier tournant autour d’un deuxième axe (15) et d’un pignon de bascule (16) monté libre sur un troisième axe (17), 
ledit troisième axe étant inséré dans une branche de la bascule-relais (14), caractérisé en ce que ladite montre est 
agencée pour qu'une action sur le poussoir constitue le point de départ de l'enclenchement de la sonnerie, lequel 
poussoir par l'intermédiaire du troisième mécanisme agit à la fois sur le mécanisme d'embrayage du train de sonnerie 
et sur la bascule-relais (14), laquelle se déplace de façon telle que le pignon de bascule (16) libère dans un premier 
temps le râteau des heures (4) qui se met alors en mouvement et provoque le déplacement du palpeur (8) qui vient 
buter sur la face du limacon des heures (3) placée en regard de l'extrémité du palpeur (8) à ce moment-là, laquelle 
face détermine la position de départ pour le râteau des heures (4) actionné par le pignon de bascule (16) qui est 
venu s'insérer entre le pignon du train de sonnerie (13) et la denture intérieure du râteau des heures (4), créant une 
liaison mécanique entre les dentures des trois piéces, provoquant ainsi le déplacement du ráteau des heures (4) 
du nombre de dents correspondant à la face du limacon des heures (3) sur lequel il est en appui jusqu’à ce que le 
pignon de bascule (16) atteigne 「extremite de la denture intérieure (6); durant ce mouvement, la denture extérieure du 
ráteau des heures (18) vient au contact du doigt (11) de la levée des heures (10) provoquant un mouvement saccadé 
chaque fois que le doigt (11) de la levée des heures (10) passe d'une dent à l’autre parcourant le même nombre 
de dents que celui actionné de la denture intérieure (6), lequel mouvement saccadé de ladite levée se répercute, 
par l'intermédiaire du premier mécanisme, jusqu'au marteau qui frappe alors le timbre, le nombre de coups frappés 
correspondant au nombre de dents franchies par le doigt (11) de la levée des heures (10) et indiquant ainsi l'heure 
du moment, la présence du pignon de bascule (16) à l'extrémité de la denture intérieure (6) du räteau des heures 
(4) amène la bascule-relais (14), qui lui est solidaire, à retourner à son point de départ en remettant en position 
initiale les éléments associés du troisième mécanisme, correspondant à la fin de la sonnerie, compte-tenu que la 
came d'information (1), l'étoile des heures (2) et le limaçon des heures (3) fonctionnent en permanence de manière 
à fournir, lors de l'enclenchement ultérieur de la sonnerie à répétition, l'information exacte sur le nombre de coups 
à frapper correspondant à l'heure de la montre. 


Montre selon la revendication 3, caractérisé par le fait que ledit dispositif de sonnerie à répétition sur vingt-quatre 
heures agit de pair avec des dispositifs de sonneries à répétition des quarts et des minutes. 


CH 708 826 B1 





CH 708 826 B1 





CH 708 826 B1 





EN 
CONFÉDÉRATION SUISSE an CH 708 832 A2 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: 0048 19/02 (2006.01) 

0044 5/00 (2006.01) 
: : : 0048 15/06 (2006.01) 
Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein Go4B 17/00 (2006 01) 


Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein G04B 43/00 (2006.01) 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 01898/13 (71) Requérant: 
ETA SA Manufacture Horlogère Suisse, 
Schild-Rust-Strasse 17 


2540 Grenchen (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Jean-Luc Helfer, 2525 Le Landeron (CH) 
Pascal Winkler, 2074 Marin (CH) 
Thierry Conus, 2543 Lengnau (CH) 


(22) Date de dépôt: 13.11.2013 


(74) Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Faubourg de l'Hôpital 3 


(43) Demande publiée: 15.05.2015 2001 Neuchâtel (CH) 





(54) Pièce d'horlogerie comportant un découpage entre les moyens de transmission d'énergie et les 
moyens du comptage. 


(57) L'invention se rapporte à une pièce d'horlogerie (1) com- 
portant un mouvement horloger (3) coopérant avec un dispo- 
sitif d'affichage (5) le mouvement horloger (3) comportant une КЖ 5 
source (7) d'énergie mécanique et un systéme (9) de transmis- 

sion d'énergie de la source (7) d'énergie vers au moins un ré- | 
sonateur (11) comprenant un premier dispositif (10) de distri- 


г 

t 

. z В . z Н 
bution соттапдё par ledit au moins un гёзопаїеиг (11). Selon i 
l'invention, la pièce dhorlogerie (1) comporte en outre un sys- 977 
| 

| 

i 

1 

р 

1 

i 





























| 一 13 











teme (13) de comptage monté entre ledit au moins un résona- 
teur (11, 311, 411) et le dispositif d'affichage (5), et comprenant 
un deuxiéme dispositif (12) de distribution commandé par ledit 
au moins un résonateur (11) et coopérant avec le dispositif (5) j} у ! PAS ! 
d'affichage afin de découpler les moyens (21) de transmission 11 


d'énergie de ceux (23) du comptage. 






































CH 708 832 A2 


Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte á une piéce d'horlogerie comportant un découplage entre les moyens de transmission 
d'énergie du résonateur et les moyens du comptage de la pièce d'horlogerie. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] Dans les mouvements horlogers habituels, un barillet fournit une énergie mécanique à un rouage de finissage 
s'engrenant avec un système d'échappement du type à ancre suisse qui coopère avec un résonateur balancier-spiral. 
Ainsi, habituellement, le système d'échappement permet de transmettre l'énergie au résonateur, de compter les va-et-vient 
du résonateur et d’être très robuste aux chocs. 


[0003] Toutefois, les mouvements horlogers habituels ne permettent pas d'utiliser n'importe quel oscillateur ou n'importe 
quel résonateur et sont intrinséquement limités à une fréquence de quelques hertz. 


Résumé de l'invention 


[0004] Le but de la présente invention est de pallier tout ou partie les inconvénients cités précédemment en proposant 
une piéce d'horlogerie qui reste robuste aux chocs tout en autorisant une grande liberté technologique de l'oscillateur et 
des moyens de transmission de l'énergie de la source d'énergie mécanique. 


[0005] A cet effet, l'invention se rapporte à une piéce d'horlogerie comportant un mouvement horloger coopérant avec un 
dispositif d'affichage, le mouvement horloger comportant une source d'énergie mécanique et un systéme de transmission 
d'énergie de la source d'énergie vers au moins un résonateur comprenant un premier dispositif de distribution commandé 
par ledit au moins un résonateur caractérisée en ce que la piéce d'horlogerie comporte en outre un systéme de comptage 
monté entre ledit au moins un résonateur et le dispositif d'affichage, et comprenant un deuxiéme dispositif de distribution 
commandé par ledit au moins un résonateur et coopérant avec le dispositif d'affichage afin de découpler les moyens de 
transmission d'énergie de ceux du comptage. 


[0006] Avantageusement, on comprend que l'invention permet d'optimiser séparément la fonction d'entretien de celle de 
comptage. La piéce d'horlogerie peut ainsi comporter une grande variété de technologies pour le premier dispositif de 
distribution, ledit au moins un résonateur ou l'oscillateur (c'est-à-dire dans le cas oü le premier dispositif de distribution et 
ledit au moins un résonateur sont structurellement indissociables). 


[0007] On s'apercoit notamment que le premier dispositif de distribution peut être en prise directe ou indirecte avec la 
source d'énergie mécanique et que sa liberté technologique ne limite pas le type dudit au moins un résonateur quant à 
sa nature et sa fréquence. Ainsi, méme si le premier dispositif de distribution est sensible aux chocs, on comprend que, 
au pire, la source d'énergie mécanique se «videra» temporairement dans le systéme de transmission d'énergie et que le 
dispositif d'affichage de l'heure n'en sera pas affecté. Dans ce but, le système de comptage est préférentiellement choisi 
pour sa robustesse aux chocs. 


[0008] Conformément à d'autres caractéristiques avantageuses de l'invention: 

— le système de transmission d'énergie comporte un rouage de transmission monté entre la source d'énergie et le premier 
dispositif de distribution; 

— le rouage de transmission est formé par au moins deux mobiles coopérant mécaniquement, comme par exemple par 
friction ou par engrénement, afin de former des moyens de réduction; 

— le rouage de transmission est formé par un engrenage unique réducteur comme par exemple un train épicycloidal ou 
un train à déformation ondulante; 

— le premier dispositif de distribution comporte des moyens de couplage permettant, par le déplacement dudit au moins 
un résonateur, de transmettre une partie de l'énergie de la source d'énergie; 

— les moyens de couplage sont du type magnétique comme par exemple au moins un aimant permanent monté sur ledit 
au moins un résonateur synchronisant sans contact une roue coopérant, directement ou indirectement, avec la source 
d'énergie; 

— les moyens de couplage sont du type électrostatique comme par exemple au moins un électret monté sur ledit au moins 
un résonateur et synchronisant sans contact une roue coopérant, directement ou indirectement, avec la source d'énergie; 
— les moyens de couplage sont formés par un mécanisme d'échappement comme par exemple du type à ancre suisse, 
du type coaxial ou du type à détente, le mécanisme d'échappement comportant une roue d'échappement qui coopére, 
directement ou indirectement, avec la source d'énergie; 

— ledit au moins un résonateur est du type inertie-élasticité comme par exemple un ensemble balancier-spiral, une lame 
vibrante ou un diapason; 

— ledit au moins un résonateur comporte plusieurs résonateurs couplés entre eux; 

— le premier dispositif de distribution et ledit au moins un résonateur forment un oscillateur monobloc comme par exemple 
du type Clifford; 

— le système de comptage comporte un rouage de comptage monté entre le dispositif d'affichage et le deuxième dispositif 
de distribution; 
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— le rouage de comptage est formé par au moins deux mobiles cooperant mécaniquement afin de former des moyens 
de réduction; 

— le deuxième dispositif de distribution comporte des moyens de comptage permettant de détecter les déplacements dudit 
au moins un résonateur sans transmettre d'énergie audit au moins un résonateur; 

— les moyens de comptage sont du type mécanique comme par exemple au moins une ancre motrice coopérant avec ledit 
au moins un résonateur et entrainant une roue coopérant, directement ou indirectement, avec le dispositif d'affichage, ou 
au moins un cliquet coopérant avec ledit au moins un résonateur et entrainant une roue à rochet coopérant, directement 
ou indirectement, avec le dispositif d'affichage, ou encore au moins un mécanisme d'échappement coopérant avec ledit 
au moins un résonateur et entrainant une roue coopérant, directement ou indirectement, avec le dispositif d'affichage et 
une deuxiéme source d'énergie mécanique; 

— chaque source d'énergie mécanique comporte des moyens d'accumulation d'énergie par déformation élastique ou par 
Stockage pneumatique; 

— le dispositif d'affichage comporte un afficheur du type à aiguille et/ou du type à disque. 


Description sommaire des dessins 


[0009] D'autres particularités et avantages ressortiront clairement de la description qui en est faite ci-aprés, à titre indicatif 
et nullement limitatif, en référence aux dessins annexés, dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue schématique d'une piéce d'horlogerie selon l'invention; 


les fig. 2à5 sont des représentations schématiques de quatre modes de réalisation de pièce d'horlogerie selon 
l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0010] Comme illustré à la fig. 1, l'invention se rapporte à une piéce d'horlogerie 1 comportant un mouvement horloger 3 
qui coopére avec un dispositif 5 d'affichage de l'heure. Bien entendu, le dispositif 5 d'affichage peut comporter tout type 
d'afficheur tel que, par exemple, du type à aiguille et/ou du type à disque. De plus, le dispositif 5 d'affichage ne saurait se 
limiter à l'affichage de l'heure mais pourrait également présenter une autre valeur horaire telle qu'une valeur de calendrier 
ou un temps mesuré, ou encore présenter une valeur non-horaire telle qu'une température, une pression, une profondeur 
d'immersion ou une altitude. 


[0011] Le mouvement horloger 3 comporte une source 7 d'énergie mécanique et un systéme 9 de transmission d'énergie 
de la source 7 d'énergie mécanique vers au moins un résonateur 11. Le systéme 9 de transmission d'énergie comprend 
au moins un premier dispositif 10 de distribution commandé par ledit au moins un résonateur 11, c'est-à-dire que les 
déplacements dudit au moins un résonateur 11 permettent de sélectivement recevoir de l'énergie de la source 7 d'énergie 
mécanique. 


[0012] Avantageusement selon l'invention, la piéce d'horlogerie 1 comporte en outre un systéme 13 de comptage monté 
entre ledit au moins un résonateur 11 et le dispositif 5 d'affichage. Le systéme 13 de comptage comprend au moins un 
deuxiéme dispositif 12 de distribution commandé par ledit au moins un résonateur 11, c'est-à-dire que les déplacements 
dudit au moins un résonateur 11 sont sélectivement comptés par le deuxiéme dispositif 12 de distribution. De plus, le 
deuxiéme dispositif 12 de distribution coopére avec le dispositif 5 d'affichage afin de découpler les moyens de transmission 
d'énergie vers ledit au moins un résonateur 11 des moyens du comptage venant dudit au moins un résonateur 11. 


[0013] Avantageusement selon l'invention, on comprend que, méme si le premier dispositif 10 de distribution est sensible 
aux chocs, au pire, la source 7 d'énergie mécanique se «videra» temporairement dans le systéme 9 de transmission 
d'énergie sans que le dispositif 5 d'affichage de l'heure en soit affecté. 


[0014] Par conséquent, la piéce d'horlogerie 1 peut comporter une grande variété de technologies pour le premier dis- 
positif 10 de distribution (nature de coopération avec ledit au moins un résonateur 11, avec ou sans contact, etc.), pour 
ledit au moins un résonateur 11 (type, nombre, fréquence, etc.) ou pour l'oscillateur (c'est-à-dire dans le cas oü le premier 
dispositif 10 de distribution et ledit au moins un résonateur 11 sont structurellement indissociables). 


[0015] On s'apercoit que le premier dispositif 10 de distribution peut étre en prise directe ou indirecte avec la source 7 
d'énergie mécanique et que sa liberté technologique autorise un grand nombre de résonateurs 11 différents. On comprend 
ainsi que le systéme 9 de transmission d'énergie peut optionnellement comporter un rouage 8 de transmission monté 
entre la source 7 d'énergie et le premier dispositif 10 de distribution. 


[0016] Libéré du comptage, le systéme 9 de transmission d'énergie peut ainsi avoir beaucoup plus de liberté quant au 
rouage 8 de transmission utilisé. Selon une premiére variante, le rouage 8 de transmission peut étre par exemple formé 
par au moins deux mobiles coopérant mécaniquement afin de former des moyens de réduction. On comprend ainsi qu'une 
telle premiére variante peut comporter desdits au moins deux mobiles qui coopérent de maniére différente des rouages 
de finissage habituels comme, par exemple, par friction tout en restant possible par engrénement. 
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[0017] Selon une deuxieme variante, le rouage 8 de transmission peut etre forme par un engrenage unique reducteur Un 
tel engrenage unique réducteur peut être par exemple est un train 108 à déformation ondulante ou un train 208 épicycloïdal. 


[0018] Comme illustré à la fig. 2, un train 108 à déformation ondulante (également appelé «harmonie drive» provenant de 
la société éponyme qui l'a développé) est généralement formé par un anneau rigide 115 comportant au moins une denture 
interne, un générateur d'onde 117 de forme elliptique et un anneau flexible 116 s'engrenant contre la denture interne de 
l'anneau rigide 115 et étant en contact par friction avec la surface externe du générateur d'onde 117 en autorisant un 
grand facteur de réduction de manière très compact. 


[0019] Comme illustré à la fig. 3, un train 208 épicycloïdal est formé par un planétaire extérieur 215 comportant au moins 
une denture interne, un planétaire intérieur 217 comportant au moins une denture externe et au moins un satellite 216 
(trois sont utilisés à la fig. 3) s’engrenant entre la denture interne du planétaire extérieur 215 et la denture externe du 
planétaire intérieur 217 autorisant un grand facteur de réduction. 


[0020] Bien entendu, le rouage 8 de transmission ne saurait se limiter aux première et deuxième variantes citées ci-dessus. 
Ainsi, le rouage 8 de transmission peut comporter des modifications suivant l'application prévue et/ou comporter d'autres 
types de transmission d'énergie. 


[0021] Avantageusement selon l'invention, le premier dispositif 10 de distribution comporte des moyens 21 de couplage 
permettant, par le déplacement dudit au moins un résonateur 11, de transmettre une partie de l'énergie de la source 7 
d'énergie. 

[0022] Selon une premiére variante, les moyens 21 de couplage peuvent étre du type magnétique. A titre d'exemple illustré 
à la fig. 3, les moyens 221 de couplage du type magnétique peuvent étre formés par au moins un aimant permanent 
224 monté sur ledit au moins un résonateur 211 synchronisant sans contact une roue 225 coopérant, directement ou 
indirectement (indirectement par le rouage 208 dans le cas de la fig. 3), avec la source 207 d'énergie. 


[0023] Selon une deuxiéme variante, les moyens 21 de couplage sont du type électrostatique. A titre d'exemple illustré à 
la fig. 2, les moyens 121 de couplage du type électrostatique sont formés par au moins un électret 124 monté sur ledit au 
moins un résonateur 111 et synchronisant sans contact une roue 125 sélectivement polarisé coopérant, directement ou 
indirectement (indirectement par le rouage 108 dans le cas de la fig. 2), avec la source 107 d'énergie. 


[0024] Selon une troisième variante, les moyens 21 de couplage peuvent être formés par un mécanisme d'échappement. 
Le mécanisme d'échappement peut alors étre du type à ancre suisse, du type coaxial ou du type à détente, et comporter 
une roue d'échappement qui coopére, directement ou indirectement, avec la source d'énergie. 


[0025] Bien entendu, le premier dispositif 10 de distribution ne saurait se limiter aux première, deuxième et troisième va- 
riantes citées ci-dessus. Ainsi, le premier dispositif 10 de distribution peut comporter des modifications suivant l'application 
prévue et/ou comporter d'autres types de transmission d'énergie. 


[0026] Avantageusement selon l'invention, ledit au moins un résonateur 11 peut étre du type inertie-élasticité. A titre 
d'exemple, ledit au moins un résonateur 11 du type inertie-élasticité peut étre un ensemble 311 balancier-spiral, une lame 
vibrante ou un diapason 211. 


[0027] On comprend également que ledit au moins un résonateur 11 peut également comporter plusieurs résonateurs 
couplés entre eux. A titre d'exemple illustré à la fig. 2, il est utilisé un ensemble 111 comportant deux résonateurs du 
type balancier-spiral comme divulgué dans le document EP 2 141 555 incorporé par référence à la présente demande. 
L'ensemble 111 comporte un premier balancier 131 coopérant avec un premier spiral 183 et un deuxiéme balancier 
137 coopérant avec un deuxiéme spiral 139. Chaque résonateur balancier-spiral est construit pour avoir une fréquence 
différente et est synchronisé avec l'autre à l'aide d'un troisiéme spiral hélicoidal formé par un premier ressort-spiral 134 
raccordé au premier résonateur et se prolonge par une levée de courbe 135 jusqu'au deuxième ressort-spiral 136 qui est 
raccordé au deuxiéme résonateur. 


[0028] Selon une alternative particuliére, on comprend également que le premier dispositif 10 de distribution et ledit au 
moins un résonateur 11 peuvent également former un oscillateur monobloc, c'est-à-dire que le premier dispositif 10 de 
distribution et ledit au moins un résonateur 11 sont structurellement indissociables. A titre d'exemple illustré à la fig. 5, il 
est utilisé un tel oscillateur 420 monobloc du type Clifford comme divulgué dans le document CH 386 344 incorporé par 
référence à la présente demande. L'oscillateur 420 comporte un résonateur 411 du type à lame vibrante imbriqué avec 
un premier dispositif 410 de distribution du type magnétique. Plus précisément, deux bras 440, 442 magnétisés forment 
un aimant permanent 443 en forme de U destiné à coopérer sans contact avec une roue 445 raccordée, directement ou 
indirectement (directement dans le cas de la fig. 5), avec la source 407 d'énergie. Enfin, entre les deux bras 440, 442 est 
montée une lame vibrante 441. Pour stabiliser la fréquence de l'oscillateur 420, la roue 445 peut également étre munie 
d'une masse d'inertie. 


[0029] Bien entendu, ledit au moins un résonateur 11, 111, 211, 311 ou l'oscillateur 420 ne saurait se limiter aux exemples 
et alternative particuliére cités ci-dessus. Ainsi, ledit au moins un résonateur 11, 111, 211, 311 ou l'oscillateur 420 peuvent 
comporter des modifications suivant l'application prévue et/ou comporter d'autres types de résonateur ou d'oscillateur. 


[0030] Préférentiellement selon l'invention, le système 13 de comptage est choisi pour sa robustesse aux chocs. On 
comprend donc que le systéme 13 de comptage peut étre mauvais du point de vue de la transmission d'énergie puisqu'il 
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ny a pas besoin de beaucoup d'énergie pour déplacer le dispositif 5 d'affichage. Il est ainsi préféré que les chocs subis 
par la pièce d’horlogerie ne soient pas transmis audit au moins un résonateur 11 par le système 13 de comptage. 


[0031] On s’aperçoit que le deuxième dispositif 12 de distribution peut être en prise directe ou indirecte avec le dispositif 
5 d'affichage. On comprend ainsi que le systeme 13 de comptage peut optionnellement comporter un rouage 14 de 
comptage monté entre le dispositif 5 d'affichage et le deuxieme dispositif 12 de distribution. 


[0032] Dédié au comptage, le rouage 14 de comptage peut étre formé par au moins deux mobiles coopérant mécani- 
quement afin de former des moyens de réduction. Bien entendu, le rouage 14 de comptage ne saurait se limiter à au 
moins deux mobiles. Ainsi, le rouage 14 de comptage peut comporter des modifications suivant l'application prévue et/ou 
comporter d'autres types de transmission d'énergie. 


[0033] Avantageusement selon 「invention, une grande variété de technologie pour le deuxième dispositif 12 de distribution 
peut également étre envisagé (nature de coopération avec ledit au moins un résonateur 11, avec ou sans contact, etc.). 
Le deuxiéme dispositif 12 de distribution comporte des moyens 23 de comptage permettant de détecter les déplacements 
dudit au moins un résonateur 11 sans transmettre d'énergie audit au moins un résonateur 11. Le système 13 de comptage 
étant préférentiellement choisi pour sa robustesse aux chocs, les moyens 23 de comptage sont, de maniére préférée, du 
type mécanique. 


[0034] Selon une première variante illustrée à la fig. 2, le deuxième dispositif 112 de distribution comporte des moyens 
123 de comptage du type mécanique qui sont formés par au moins une ancre motrice 160 coopérant avec ledit au moins 
un résonateur 111 et entrainant une roue 162 coopérant, directement ou indirectement (indirectement par le rouage 114 
dans le cas de la fig. 3), avec le dispositif 105 d'affichage. 


[0035] Selon une deuxième variante illustrée à la fig. 3, le deuxième dispositif 212 de distribution comporte des moyens 
223 de comptage du type mécanique qui sont formés par au moins un cliquet 260 coopérant avec ledit au moins un 
résonateur 211 et entrainant une roue à rochet 262 coopérant, directement ou indirectement (indirectement par le rouage 
214 dans le cas de la fig. 3), avec le dispositif 205 d’affichage. On peut également voir que, pour éviter toute rotation non 
souhaitée de la roue à rochet 262, un contre-cliquet 261 peut être prévu. 


[0036] Selon une troisième variante illustrée à la fig. 4, le deuxième dispositif 312 de distribution comporte des moyens 323 
de comptage du type mécanique qui sont formés par au moins un mécanisme d'échappement du type à ancre suisse 360 
coopérant avec ledit au moins un résonateur 311 et entrainant une roue d'échappement 362 coopérant, directement ou 
indirectement (indirectement par le rouage 314 dans le cas de la fig. 4), avec le dispositif 305 d'affichage et une deuxième 
source 316 d'énergie mécanique. 


[0037] Bien entendu, le deuxième dispositif 12, 112, 212, 312 de distribution ne saurait se limiter aux première, deuxième 
et troisième variantes citées ci-dessus. Ainsi, le deuxième dispositif 12, 112, 212, 312 de distribution peut comporter des 
modifications suivant l'application prévue et/ou comporter d'autres types de transmission d'énergie. 


[0038] Enfin, les sources 7, 107, 207, 307, 407 d'énergie mécanique et deuxiéme sources 16, 316 d'énergie mécanique 
peuvent comporter des moyens d'accumulation d'énergie par déformation élastique et/ou par stockage pneumatique. A 
titre d'exemple, les moyens d'accumulation peuvent prendre la forme d'une lame métallique montée dans un tambour 
pivotant pour former un barillet. 


[0039] Quatre modes de réalisation nullement limitatifs vont maintenant étre expliqués pour mieux montrer les avantages 
de la présente invention en relation avec les fig. 2 à 5. 


[0040] Selon un premier mode de réalisation illustré à la fig. 2, la piéce d'horlogerie 101 comporte un mouvement horlo- 
ger 103 coopérant avec un dispositif 105 d'affichage. Le mouvement horloger 103 comporte une source 107 d'énergie 
mécanique formée par un barillet. 


[0041] Le systéme 109 de transmission d'énergie de la source 107 d'énergie vers le double résonateur 111 comprend 
un rouage 108 de transmission et un premier dispositif 110 de distribution commandé par ledit double résonateur 111. 
Le premier dispositif 110 de distribution comporte des moyens 121 de couplage du type électrostatique formés par au 
moins un électret 124 monté sur un des balanciers 131, 137 du double résonateur 111 et qui synchronise sans contact 
une roue 125 sélectivement polarisée coopérant avec la source 107 d'énergie via le rouage 108 de transmission formé 
par un train à déformation ondulante. 


[0042] Le double résonateur 111 est du type inertie-élasticité et comporte deux ensembles balancier-spiral. Plus préci- 
sément, le double résonateur comporte un premier balancier 131 coopérant avec un premier spiral 133 et un deuxiéme 
balancier 137 coopérant avec un deuxiéme spiral 139. Chaque résonateur balancier-spiral est construit pour avoir une 
fréquence différente et est synchronisé avec l'autre à l'aide d'un troisième spiral hélicoidal formé par un premier ressort- 
spiral 134 raccordé au premier résonateur et se prolonge par une levée de courbe 135 jusqu'au deuxiéme ressort-spiral 
136 qui est raccordé au deuxiéme résonateur. 


[0043] Le systéme 113 de comptage est monté entre le double résonateur 111 et le dispositif 105 d'affichage. Le sys- 
téme 113 de comptage comprend un deuxiéme dispositif 112 de distribution commandé par le double résonateur 111 
et comportant des moyens 123 de comptage du type mécanique qui sont formés par au moins une ancre motrice 160 
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coopérant avec le double résonateur 111 et entrainant une roue 162 cooperant avec le dispositif 105 d'affichage via le 
rouage 114 de comptage. 


[0044] Selon un deuxième mode de réalisation illustré à la fig. 3, la pièce dhorlogerie 201 comporte un mouvement 
horloger 203 coopérant avec un dispositif 205 daffichage. Le mouvement horloger 203 comporte une source 207 d'énergie 
mécanique formée par un barillet. 


[0045] Le systéme 209 de transmission d'énergie de la source 207 d'énergie vers le résonateur 211 comprend un rouage 
208 de transmission et un premier dispositif 210 de distribution commandé par le résonateur 211. Le premier dispositif 
210 de distribution comporte des moyens 221 de couplage du type magnétique formés par au moins un aimant permanent 
224 monté sur le résonateur 211 synchronisant sans contact une roue 225 coopérant avec la source 207 d'énergie via le 
rouage 208 de transmission formé par un train épicycloïdal. 


[0046] Le résonateur 211 est du type inertie-élasticité et est formé par un diapason. Plus précisément, le diapason 211 
comporte deux lames 250, 252 vibrantes raccordées à une base fixe 251. Chaque lame 250, 252 est couplée à un des 
dispositifs 210, 212 de distribution du mouvement 203. 


[0047] Le système 213 de comptage est monté entre le résonateur 211 et le dispositif 205 d'affichage. Le systeme 213 
de comptage comprend un deuxième dispositif 212 de distribution commandé par le résonateur 211 et comportant des 
moyens 223 de comptage du type mécanique formés par au moins un cliquet 260 coopérant avec le résonateur 211 et 
entraînant une roue à rochet 262 coopérant avec le dispositif 205 d'affichage via le rouage 214 de comptage. De plus, on 
peut également voir que, pour éviter toute rotation non souhaitée de la roue à rochet 262, un contre-cliquet 261 coopère 
également avec la roue à rochet 262. 


[0048] Selon un troisième mode de réalisation illustré à la fig. 4, la pièce dhorlogerie 301 comporte un mouvement 
horloger 303 cooperant avec un dispositif 305 d'affichage. Le mouvement horloger 303 comporte une source 307 d'énergie 
mécanique formée par un barillet. 


[0049] Le systeme 309 de transmission d'énergie de la source 307 d'énergie vers le résonateur 311 comprend uniquement 
un premier dispositif 310 de distribution commandé par le résonateur 311, c’est-à-dire sans rouage de transmission. Le 
premier dispositif 310 de distribution comporte des moyens 321 de couplage du type magnétique formés par au moins un 
aimant permanent 324 monté sur le balancier 331 du résonateur 311 synchronisant sans contact une roue 325 coopérant 
directement avec la source 307 d'énergie. Le resonateur 311 est du type inertie-élasticité et est formé par un balancier 
331 couplé à un spiral 333. 


[0050] Le système 313 de comptage est monté entre le résonateur 311 et le dispositif 305 d’affichage. Le système 313 de 
comptage comporte des moyens 323 de comptage du type mécanique formés par au moins un mécanisme d'échappement 
du type à ancre suisse 360 coopérant avec le résonateur 311 et entrainant une roue d'échappement 362 coopérant, via 
le rouage 314 de comptage, avec le dispositif 305 d'affichage et une deuxième source 316 d'énergie mécanique. 


[0051] Enfin, selon un quatrième mode de réalisation illustré à la fig. 5, la pièce d’horlogerie 401 comporte un mouvement 
horloger 403 coopérant avec un dispositif 405 d'affichage. Le mouvement horloger 403 comporte une source 407 d'énergie 
mécanique formée par un barillet. 


[0052] Le systeme 409 de transmission d'énergie de la source 207 d'énergie vers le résonateur 411 est indissociable 
du résonateur 411 en ce qu'il ne comprend pas de rouage de transmission et en ce que le premier dispositif 410 de 
distribution est imbriqué dans le résonateur 411. On comprend donc que le premier dispositif 410 de distribution et le 
resonateur 411 forme un oscillateur 420 monobloc. A la fig. 5, on peut voir que l'oscillateur 420 monobloc est du type 
Clifford et comporte deux bras 440, 442 magnétisés formant un aimant permanent 444 en forme de U destiné à coopérer 
sans contact avec une roue 445 raccordée directement avec la source 407 d'énergie. De plus, entre les deux bras 440, 
442 est montée une lame vibrante 441. 


[0053] Le système 413 de comptage est monté entre l’oscillateur 420 monobloc et le dispositif 405 d'affichage. Le sys- 
teme 413 de comptage comprend un deuxième dispositif 412 de distribution commandé par l’oscillateur 420, comme par 
exemple sa lame vibrante 441, et comportant des moyens 423 de comptage du type mécanique qui sont formés par au 
moins un cliquet 460 cooperant avec l'oscillateur 420 et entrainant une roue à rochet 462 coopérant avec le dispositif 405 
d’affichage via le rouage 414 de comptage. De plus, on peut également voir que, pour éviter toute rotation non souhaitée 
de la roue a rochet 462, un contre-cliquet 461 coopere également avec la roue a rochet 462. 


[0054] Bien entendu, la présente invention ne se limite pas aux exemples illustrés mais est susceptible de diverses va- 
riantes et modifications qui apparaîtront à l'homme de l’art. En particulier, les moyens de couplage peuvent être de type 
différent et notamment du type piézoélectrique. De manière similaire, les moyens de comptage peuvent être de type dif- 
férent et notamment du type magnétique, électrostatique ou piézoélectrique. 


[0055] De plus, les différentes variantes, alternatives et/ou modes de réalisation sont bien entendu combinables ou sujets 
à adaptations suivant les applications prévues. 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


Piece dhorlogerie (1, 101, 201, 301, 401) comportant un mouvement horloger (3, 103, 203, 303, 403) coopérant 
avec un dispositif d'affichage (5, 105, 205, 305, 405), le mouvement horloger (3, 103, 203, 303, 403) comportant une 
source (7, 107, 207, 307, 407) d'énergie mécanique et un système (9,109, 209, 309, 409) de transmission d'énergie 
de la source (7, 107, 207, 307, 407) d'énergie vers au moins un résonateur (11, 111, 211, 311, 411) comprenant un 
premier dispositif (10, 110, 210, 310, 410) de distribution commandé par ledit au moins un résonateur (11, 111, 211, 
311, 411) caractérisée en ce que la piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) comporte en outre un systéme (13, 
113, 213, 313, 413) de comptage monté entre ledit au moins un résonateur (11, 111, 211, 311, 411) et le dispositif 
d'affichage (5, 105, 205, 305, 405), et comprenant un deuxiéme dispositif (12, 112, 212, 312, 412) de distribution 
commandé par ledit au moins un résonateur (11, 111, 211, 311, 411) et coopérant avec le dispositif (5, 105, 205, 
305, 405) d'affichage afin de découpler les moyens (21, 121, 221, 321) de transmission d'énergie de ceux (23, 123, 
223, 323, 423) du comptage. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que le systéme (9, 
109, 209, 309, 409) de transmission d'énergie comporte un rouage (8, 108, 208) de transmission monté entre la 
source (7, 107, 207, 307, 407) d'énergie et le premier dispositif (10,110,210,310,410) de distribution. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que le rouage de 
transmission est formé par au moins deux mobiles coopérant mécaniquement afin de former des moyens de réduction. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) (1, 101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en 
ce que lesdits au moins deux mobiles coopérent par friction ou par engrénement. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication 2, caractérisée en ce que le rouage de transmission 
est formé par un engrenage unique réducteur. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que l'engrenage 
unique réducteur est un train (208) épicycloidal ou un train (108) à déformation ondulante. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le 
premier dispositif (10, 110, 210, 310, 410) de distribution comporte des moyens (21, 121, 221, 321) de couplage 
permettant, par le déplacement dudit au moins un résonateur (11, 111, 211, 311, 411), de transmettre une partie de 
l'énergie de la source (7,107, 207, 307, 407) d'énergie. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que les moyens de 
couplage sont du type magnétique. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que les moyens de 
couplage du type magnétique sont formés par au moins un aimant permanent (224, 324) monté sur ledit au moins 
un résonateur (11, 111, 211, 311, 411) synchronisant sans contact une roue (225, 325) coopérant, directement ou 
indirectement, avec la source (7,107, 207, 307, 407) d'énergie. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication 7, caractérisée en ce que les moyens de couplage 
sont du type électrostatique. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que les moyens de 
couplage du type électrostatique sont formés par au moins un électret (124) monté sur ledit au moins un résonateur 
(11, 111, 211, 311, 411) et synchronisant sans contact une roue (125) coopérant, directement ou indirectement, avec 
la source (7,107, 207, 307,407) d'énergie. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication 7, caractérisée en ce que les moyens de couplage 
sont formés par un mécanisme d'échappement. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que le mécanisme 
d'échappement est du type à ancre suisse, du type coaxial ou du type à détente, le mécanisme d'échappement 
comportant une roue d'échappement qui coopére, directement ou indirectement, avec la source (7, 107, 207, 307, 
407) d'énergie. 

Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit 
au moins un résonateur (11,111, 211, 311,411) est du type inertie-élasticité. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que ledit au moins 
un résonateur (11) du type inertie-élasticité est un ensemble (111, 311) balancier (331, 131, 137) -spiral (133,139, 
333), une lame vibrante ou un diapason (211). 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit 
au moins un résonateur (11,111) comporte plusieurs résonateurs couplés entre eux. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisée en ce que le premier 
dispositif (10, 410) de distribution et ledit au moins un résonateur (11, 411) forment un oscillateur (420) monobloc. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 


23. 


24. 


25. 


26. 


27. 
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Pièce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que l’oscillateur (420) 
monobloc est du type Clifford. 


Pièce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le 
système (13, 113, 213, 313, 413) de comptage comporte un rouage (14, 114, 214, 314, 414) de comptage monté 
entre le dispositif (5, 105, 205, 305, 405) d’affichage et le deuxième dispositif (12,112, 212, 312,412) de distribution. 


Piece d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que le rouage (14, 
114, 214, 314, 414) de comptage est formé par au moins deux mobiles coopérant mécaniquement afin de former 
des moyens de réduction. 


Pièce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le 
deuxième dispositif (12, 112, 212, 312, 412) de distribution comporte des moyens (23, 123, 223, 323, 423) de comp- 
tage permettant de détecter les déplacements dudit au moins un résonateur (11,111, 211, 311, 411) sans transmettre 
d'énergie audit au moins un résonateur. 


Pièce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que les moyens 
(23,123, 223, 323, 423) de comptage sont du type mécanique. 


Pièce d’horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que les moyens de 
comptage (23, 123) du type mécanique sont formés par au moins une ancre motrice (160) coopérant avec ledit au 
moins un résonateur (11, 111) et entrainant une roue (162) coopérant, directement ou indirectement, avec le dispositif 
(5, 105, 205, 305, 405) d'affichage. 


Pièce d’horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication 22, caractérisée en ce que les moyens de comptage 
(23, 223, 423) du type mécanique sont formés par au moins un cliquet (260, 460) coopérant avec ledit au moins un 
résonateur (11, 211, 411, 420) et entrainant une roue à rochet (262, 462) coopérant, directement ou indirectement, 
avec le dispositif (b, 105, 205, 305, 405) d'affichage. 


Piéce d'horlogerie (1,101, 201, 301, 401) selon la revendication 22, caractérisée en ce que les moyens (23, 323) de 
comptage du type mécanique sont formés par au moins un mécanisme d'échappement (360) coopérant avec ledit au 
moins un résonateur (11, 311) et entrainant une roue (362) coopérant, directement ou indirectement, avec le dispositif 
(5, 105, 205, 305, 405) d'affichage et une deuxiéme source (16, 316) d'énergie mécanique. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que chaque 
source d'énergie (7, 16, 107, 207, 307, 316, 407) mécanique comporte des moyens d'accumulation d'énergie par 
déformation élastique ou par stockage pneumatique. 


Piéce d'horlogerie (1, 101, 201, 301, 401) selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le 
dispositif (5, 105, 205, 305, 405) d'affichage comporte un afficheur du type à aiguille et/ou du type à disque. 
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(54) Résonateur magnétique ou électrostatique. 


(57) L'invention concerne un résonateur d'horlogerie (6) com- 
portant un mobile (7) agencé apte à osciller autour d'un axe (A), 
et un entraineur (8) soumis à un couple dans un mouvement 
horloger (10). 

Ledit résonateur est un résonateur annulaire (6) magné- 
tique ou électrostatique dont ledit mobile (7) est excité de facon 
périodique sous l'action induite par le mouvement dudit entrai- 
neur (8), lequel entraineur (8) est agencé pour exercer un effort 
sans contact sur ledit mobile (7), ledit mobile (7) comportant une 
premiére quantité de premiéres masses polaires (76) magné- 
tiques ou électrisées selon un premier pas, et ledit entraineur (8) 
comportant une deuxiéme quantité de deuxiémes masses po- 
laires (86) magnétisées ou électrisées selon un deuxiéme pas 
différent dudit premier pas, agencées pour coopérer en attrac- 
tion ou en répulsion avec lesdites premiéres masses polaires 
(76), de facon à ce que ledit mobile (7) et ledit entraineur (8) 
constituent ensemble un mécanisme réducteur ou multiplicateur 
de vitesse. 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un résonateur d'horlogerie comportant un mobile agencé apte a osciller autour d'un axe, et 
un entraîneur soumis à un couple dans un mouvement horloger. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie comportant, fixés sur une platine, un moyen de stockage 
d'énergie agencé pour délivrer ledit couple à un rouage d'actionnement d'un mécanisme comportant un tel résonateur 
annulaire, avec un dit mobile fixé par des lames flexibles à ladite platine, et un dit entraineur entrainé par ledit rouage, ledit 
entraineur commandant des moyens d'affichage dudit mouvement. 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un tel mouvement. 


[0004] L'invention concerne le domaine de la régulation des piéces d'horlogerie mécaniques, en particulier des montres 
mécaniques. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Les nombreux contacts dans un organe réglant altérent le facteur de qualité et le rendement. Il est de plus, difficile 
de concilier des fréquences trés différentes entre les composants d'un résonateur. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de créer des mécanismes qui présentent un rendement supérieur aux résonateurs clas- 
siques. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un résonateur dhorlogerie comportant un mobile agencé apte à osciller autour 
d’un axe, et un entraîneur soumis à un couple dans un mouvement horloger, caractérisé en ce que ledit résonateur est un 
résonateur sensiblement annulaire magnétique ou électrostatique dont ledit mobile est excité de façon périodique sous 
l'action induite par le mouvement dudit entraîneur, lequel entraîneur est agencé pour exercer un effort sans contact sur ledit 
mobile, ledit mobile étant flexible et déformable au moins dans un plan perpendiculaire audit axe, et ledit mobile comportant 
une première zone magnétique ou électrisée selon un premier pas, et ledit entraîneur comportant une deuxième zone 
magnétisée ou électrisée selon un deuxième pas différent dudit premier pas, agencée pour coopérer en attraction ou en 
répulsion avec ladite première zone, de façon à ce que ledit mobile et ledit entraîneur constituent ensemble un mécanisme 
réducteur ou multiplicateur de vitesse. 


[0008] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie comportant, fixés sur une platine, un moyen de stockage 
d'énergie agencé pour délivrer ledit couple à un rouage d'actionnement d'un mécanisme comportant un tel résonateur 
annulaire, avec un dit mobile fixé par des lames flexibles à ladite platine, et un dit entraîneur entraîné par ledit rouage, ledit 
entraineur, commandant des moyens d'affichage dudit mouvement. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un tel mouvement, caractérisée en ce que cette 
piéce est une montre. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


- les fig. 1 et 2 représentent, de façon schématisée et en vue en plan, un resonateur annulaire selon l'invention, avec un 
mobile en anneau dont l'excitation est effectuée par un entraîneur en forme de roue, la fig. 1 dans une position où, à 
12h et 6h, des premières masses polaires que comporte le mobile en anneau et des deuxièmes masses polaires que 
comporte l'entraîneur sont alignées, et où, à ЗН et 9h, les premières masses polaires et les deuxièmes masses polaires 
ne sont pas alignées, et la fig. 2,dans une position après une faible rotation dangle de 「entraineur, les alignements 
s’inversent; 

- la fig. 3 illustre une réalisation similaire où les masses polaires sont réalisées avec des aimants, et où, sur la fig. 
4, lorsque les masses polaires sont alignées, elles se repoussent, et sur la fig. 5, lorsque les masses polaires sont 
désalignées, elles s’attirent; 

- les fig. 6 et 7 représentent le diagramme de la force d'interaction entre le mobile et l'entraineur, en fonction de l'angle 
de l'entraîneur, correspondant à la fig. 6, à 12h en fig. 7, et а 9h en fig. 8; 

— les fig. 9 à 11 sont similaires aux fig. 6 à 8, avec la suppression de certaines masses polaires sur le mobile, les groupes 
de masses polaires restants étant positionnés de facon périodique sur la périphérie, 

— les fig. 12 à 14 sont aussi similaires aux fig. 6 à 8, et ne conservent que quatre paires de premières masses polaires 
sur le mobile, à 90° les unes des autres; 

- les fig. 15 et 16 illustrent une première variante de l'invention, qui consiste à exciter un mobile en forme danneau 
partiel selon la fig. 12, la fig. 16 illustre le mode de résonance particulier; la fig. 15A est une variante de la réalisation 
de la fig. 15, comportant des moyens de limitation anti-décrochage sous forme de butées mécaniques 
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- les fig. 17 et 18 illustrent une deuxième variante, qui consiste à exciter un mobile en forme d'anneau complet, la fig. 
18 illustre le mode de résonance particulier. 

— une troisième variante illustrée en fig. 19 consiste à empiler l'entraîneur et le mobile, oscillant en tridimensionnel, selon 
la fig. 20. 

- la fig. 21 est un schéma-blocs illustrant une pièce dhorlogerie comportant un mouvement intégrant un mécanisme 
selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés. 


[0011] On appellera dans la suite de l'exposé anneau un volume similaire à un tore ouvert, se déployant, refermé sur 
lui-méme, autour d'un axe. Cet anneau est sensiblement de révolution autour de cet axe, mais non nécessairement exac- 
tement de révolution autour de cet axe. 


[0012] L'invention peut étre mise en oeuvre avec la mise en jeu de champs magnétiques ou/et électrostatiques, elle est 
plus particuliérement illustrée dans une variante magnétique. 


[0013] L'invention concerne un résonateur d'horlogerie 6, comportant un mobile 7 agencé apte à osciller autour d'un axe 
A, et un entraineur 8 soumis à un couple dans un mouvement horloger 10. 


[0014] Selon l'invention, ce résonateur est un résonateur sensiblement annulaire 6 magnétique ou électrostatique, dont 
le mobile 7 est excité de facon périodique sous l'action induite par le mouvement de l'entraineur 8, lequel entraineur 8 est 
agencé pour exercer un effort sans contact sur le mobile 7. 


[0015] Le mobile 7 est flexible et déformable au moins dans un plan perpendiculaire à l'axe A, et ce mobile 7 comporte une 
premiére zone magnétique ou électrisée selon un premier pas, et l'entraineur 8 comporte une deuxiéme zone magnétisée 
ou électrisée selon un deuxiéme pas différent dudit premier pas, agencée pour coopérer en attraction ou en répulsion 
avec cette premiére zone, de facon à ce que le mobile 7 et l'entraineur 8 constituent ensemble un mécanisme réducteur 
ou multiplicateur de vitesse. 


[0016] L'interaction peut se faire entre un élément magnétique, respectivement électrisé, et une piste conductrice, ou 
respectivement diélectrique. 


[0017] Plus particulièrement, dans un mode de réalisation non limitatif illustré par les figures, le mobile 7 comporte une 
premiére quantité de premiéres masses polaires 76 magnétiques ou électrisées selon un premier pas, et l'entraineur 8 
comporte une deuxiéme quantité de deuxiémes masses polaires 86 magnétisées ou électrisées selon un deuxiéme pas 
différent du premier pas. Ces deuxiémes masses polaires 86 sont agencées pour coopérer en attraction ou en répulsion 
avec les premières masses polaires 76, de façon à ce que le mobile 7 et l'entraineur 8 constituent ensemble un mécanisme 
réducteur ou multiplicateur de vitesse. 


[0018] Plus particulièrement, la première quantité diffère de la deuxième quantité. 
[0019] Plus particulièrement, la première quantité diffère de la deuxième quantité d'une unité. 


[0020] De facon particuliére, la vitesse de l'entraineur 8 définit une vitesse de propagation d'une onde de déformation 
dans le matériau du mobile 7 tout autour de celui-ci. 


[0021] Plus particuliérement, la vitesse de l'entraineur 8 définit une onde stationnaire d'oscillation du mobile 7 entre des 
formes répétitives correspondant à des modes stationnaires. 


[0022] De facon particuliére, le mouvement de l'entraineur 8 comporte au moins un mouvement de pivotement. 


[0023] Plus particulièrement, et tel qu'illustré de façon non limitative par les figures, le mouvement de l'entraîneur 8 est 
un mouvement de pivotement autour de l'axe A. 


[0024] Dans une exécution particulière, tel que visible sur les fig. 15 et 17, le mobile 7 est fixé à une platine 5 que comporte 
le mouvement horloger 10 par une pluralité de lames flexibles 9. 


[0025] Dans une premiére variante ces lames flexibles 9 sont plus souples que le mobile 7, agencées pour maintenir le 
mobile 7 sensiblement centré sur l'axe A, et pour restreindre les mouvements d'oscillation du mobile 7 dans un méme 
plan P perpendiculaire audit axe A avec des déplacements limités du centre d'inertie du mobile 7 inférieurs au dixième 
de la plus petite dimension extérieure du mobile 7 dans le plan P. 


[0026] Dans une deuxiéme variante ces lames flexibles 9 sont plus rigides que le mobile 7, agencées pour maintenir 
le mobile 7 sensiblement centré sur l'axe A, et pour restreindre les mouvements du mobile 7 dans un méme plan P 
perpendiculaire audit axe A avec des déplacements limités du centre d'inertie du mobile 7 inférieurs au dixiéme de la plus 
petite dimension extérieure du mobile 7 dans le plan P. 


[0027] De façon particulière, le mobile 7 est lesté sur sa périphérie, de façon continue ou périodique. 
[0028] De facon particuliére, le mobile 7 est lesté par une pluralité de masselottes. 
[0029] De facon particuliére, le mobile 7 présente des sections ou/et des épaisseurs variables le long de sa périphérie. 
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[0030] De facon avantageuse, le mobile 7 est en materiau micro-usinable ou en silicium et a une section rectangulaire 
dans tout plan passant par l’axe A. 


[0031] De façon avantageuse, le mobile 7 est monobloc avec une pluralité de lames flexibles 9 de liaison avec une platine 
5 que comporte le mouvement horloger 10. 


[0032] De facon avantageuse, le mobile 7 est monobloc avec la pluralité de lames flexibles 9 et avec la platine 5. 


[0033] Dans une exécution particulière, le mobile 7 a, dans un état libre non contraint, une forme polygonale ou polylobée 
dans un plan P orthogonal à l'axe А. 


[0034] Dans une exécution particulière illustrée par les fig. 1 à 19, le mobile 7 est un anneau coaxial à l'entraîneur 8. 


[0035] Dans une exécution particuliere, tel que visible sur la fig. 20, le mobile 7 est un solide au moins partiellement 
déformable selon la direction de l’axe A 


[0036] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 10 comportant, fixés sur une platine 5, un moyen de 
stockage d'énergie 3, notamment un barillet, agencé pour délivrer du couple à un rouage 2 d'actionnement d'un mécanisme 
1 comportant un tel résonateur annulaire 6, avec un tel mobile 7 fixé par des lames flexibles 9 á la platine 5, et un tel 
entraîneur 8, notamment une roue d'échappement, entraîné par le rouage 2, l'entraineur 8 commandant de préférence 
des moyens d'affichage 4 du mouvement 10. 


[0037] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 100 comportant un mouvement 10. De préférence cette piéce 
d'horlogerie 100 est une montre. 


[0038] Plus particuliérement, les figures illustrent des variantes avantageuses de réalisation. 


[0039] Le mobile 7 comporte des premières masses polaires 76, et l'entraineur 8 comporte des deuxièmes masses 
polaires 86. Le nombre de masses polaires sur chaque structure est choisi de maniére à ce que, pour un angle donné 
de l'entraineur 8, les masses polaires à 12h et 6h du mobile 7 et de l'entraineur 8 sont en face l'une de l'autre et les 
masses polaires à 3h et 9h ne sont pas en face l'une de l'autre. Pour une faible rotation d'angle e de l'entraineur 8, les 
alignements s'inversent. 


[0040] Sur la fig. 1, à 12h et 6h, les premiéres masses polaires 76 et les deuxiemes masses polaires 86 sont alignées. À 
3h et 9h, les premiéres masses polaires 76 et les deuxiémes masses polaires 86 ne sont pas alignées. Sur la fig. 2, avec 
une faible rotation d'angle e de l'entraineur 8, les alignements s'inversent. 


[0041] Sur la fig. 3, les masses polaires sont réalisées avec des aimants: L'entraineur 8 est polarisé radialement vers 
l'extérieur et le mobile 7 est polarisé radialement vers l'axe A. Sur la fig. 4, lorsque les masses polaires sont alignées, elles 
se repoussent. Sur la fig. 5, lorsque les masses polaires sont désalignées, elles s'attirent. 


[0042] On peut donc tracer le diagramme de la force d'interaction en fonction de l'angle de l'entraineur 8, correspondant 
à la fig. 6, entre le mobile 7 et l'entraineur 8, à 12h en fig. 7, et à 9h en fig. 8. 


[0043] Les fig. 9 à 11, similaires aux fig. 6 à 8, montrent que, en supprimant des masses polaires sur le mobile 7, on 
peut choisir oü l'on veut localiser les forces d'interaction entre les deux éléments. Les fig. 12 à 14 vont plus loin en en 
conservant que quatre paires de premiéres masses polaires 76 sur le mobile 7, à 90? les unes des autres. 


[0044] Les fig. 15 et 16 illustrent une première variante de l'invention, qui consiste à utiliser le principe décrit précédemment 
pour exciter un mobile 7 en forme d'anneau partiel pour qu'il résonne en mode dit wineglass: l'entraineur 8 se synchronise 
avec les oscillations du mobile 7. Il n'y a aucune interaction mécanique entre l'entraineur 8 et le mobile 7. 


[0045] La fig. 15 est un schéma du mécanisme, oü le mobile 7 en forme d'anneau est uniquement excité à 12h, 3h, 6h et 
9h. La fig. 16 illustre son mode de résonance en ellipses d'excentricité variable avec permutation des axes. 


[0046] La fig. 15A est une variante de la réalisation de la fig. 15, comportant des moyens de limitation anti-décrochage sous 
forme de butées mécaniques. Sur un deuxiéme niveau, paralléle à celui des masses polaires 86 de l'entraineur 8, une roue 
dentée 40 est solidaire de l'entraineur 8, et le mobile 7 comporte des butées sous forme de goupilles 41. En fonctionnement 
normal, ces goupilles 41 oscillent avec le mobile 7, sans toucher la roue dentée 40. En cas de décrochement, le disque 
entraineur 8 a tendance à s'emballer et à tourner plus vite, mais alors les goupilles 41 entrent en collision avec la roue 
dentée 40, ce qui évite l'emballement. 


[0047] Les fig. 17 et 18 illustrent une deuxième variante, qui consiste à utiliser le principe décrit précédemment avec un 
mobile 7 en forme d'anneau complet, pour une excitation en mode dit hula-hop. La fig. 17 est un schéma du mécanisme, 
oü le mobile 7 en forme d'anneau est excité sur toute sa circonférence, la fig. 18 illustre son mode de résonance particulier. 


[0048] Une troisième variante illustrée en fig. 19 consiste à empiler l'entraineur 8 et le mobile 7, afin de faire osciller le 
mobile 7 en tridimensionnel, au moins partiellement selon la direction de l'axe A, en hauteur, selon le méme principe que 
la premiére variante. Le disque prend donc une forme de chips, tel que visible en fig. 20. 


[0049] Une quatrième variante (non illustrée) est la version hors plan de la deuxième variante trés proche de la troisième 
variante. 
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[0050] Une autre variante, non illustrée, comporte un entraîneur 8 qui, au lieu daimants ponctuels, comporte une piste 
qui interagit avec des aimants sur le mobile 7 vibrant, de la même manière qu'avec une coopération aimants-aimants. 


[0051] L'invention permet de supprimer les contacts dans l’organe réglant, permet l’obtention d'un meilleur facteur de 
qualité, et augmente le rendement. De plus, l'entraîneur 8, de préférence constitué par une roue d'échappement, tourne 
à basse fréquence et le mobile 7, de préférence un anneau, résonne à haute fréquence. 


[0052] La réalisation selon la fig. 15, avec un mobile 7 en anneau incomplet, réduit à certaines plages angulaires, permet 
de forcer une vibration en mode wineglass. 


Revendications 


1. Résonateur dhorlogerie (6) comportant un mobile (7) agencé apte à osciller autour d'un axe (A), et un entraîneur 
(8) soumis à un couple dans un mouvement horloger (10), caractérisé en ce que ledit résonateur est un résonateur 
sensiblement annulaire (6) magnétique ou électrostatique dont ledit mobile (7) est excité de façon périodique sous 
l’action induite par le mouvement dudit entraîneur (8), lequel entraîneur (8) est agencé pour exercer un effort sans 
contact sur ledit mobile (7), ledit mobile (7) étant flexible et déformable au moins dans un plan perpendiculaire audit 
axe (A), et ledit mobile (7) comportant une première zone magnétique ou électrisée selon un premier pas, et ledit 
entraîneur (8) comportant une deuxième zone magnétisée ou électrisée selon un deuxième pas différent dudit premier 
pas, agencée pour coopérer en attraction ou en répulsion avec ladite première zone, de façon à ce que ledit mobile 
(7) et ledit entraîneur (8) constituent ensemble un mécanisme réducteur ou multiplicateur de vitesse. 


2. Mécanisme (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit entraîneur (8 comporte une première quantité de 
premières masses polaires (76) magnétiques ou électrisées selon un premier pas, et en ce que ledit entraîneur (8) 
comporte une deuxième quantité de deuxièmes masses polaires (86) magnétisées ou électrisées selon un deuxième 
pas différent dudit premier pas, agencées pour coopérer en attraction ou en répulsion avec lesdites premières masses 
polaires (76), de façon à ce que ledit mobile (7) et ledit entraîneur (8) constituent ensemble un mécanisme réducteur 
ou multiplicateur de vitesse. 


3. Mécanisme (1) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite première quantité diffère de ladite deuxième 
quantité. 


4. Mécanisme (1) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite première quantité diffère de ladite deuxième 
quantité d'une unité. 


5. Mécanisme (1 ) selon l’une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que la vitesse dudit entraîneur (8) définit une 
vitesse de propagation d’une onde de déformation dans le matériau dudit mobile (7) tout autour de celui-ci. 


6. Mécanisme (1) selon la revendication 5, caractérisé en ce que la vitesse dudit entraîneur (8) définit une onde station- 
naire d’oscillation dudit mobile (7) entre des formes répétitives correspondant à des modes stationnaires. 


7. Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le mouvement dudit entraîneur (8) 
comporte au moins un mouvement de pivotement. 


8. Mécanisme (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit mouvement dudit entraîneur (8) est un 
mouvement de pivotement autour dudit axe (A). 


9. Mécanisme (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est fixé à une 
platine (5) que comporte ledit mouvement horloger (10) par une pluralité de lames flexibles (9), plus souples que 
ledit mobile (7), agencées pour maintenir ledit mobile (7) sensiblement centré sur ledit axe (A), et pour restreindre les 
mouvements dudit mobile (7) dans un même plan (P) perpendiculaire audit axe (A) avec des déplacements limités 
du centre d'inertie dudit mobile (7) inférieurs au dixième de la plus petite dimension extérieure dudit mobile (7) dans 
ledit plan (P). 


10. Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est fixé à une platine 
(5) que comporte ledit mouvement horloger (10) par une pluralité de lames flexibles (9), plus rigides que ledit mobile 
(7), agencées pour maintenir ledit mobile (7) sensiblement centré sur ledit axe (A), et pour restreindre les mouvements 
dudit mobile (7) dans ип même plan (P) perpendiculaire audit axe (A) avec des déplacements limités du centre d'inertie 
dudit mobile (7) inférieurs au dixième de la plus petite dimension extérieure dudit mobile (7) dans ledit plan (P). 


11. Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est lesté sur sa 
périphérie, de façon continue ou périodique. 

12. Mécanisme (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est lesté par une pluralité 
de masselottes. 


13. Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) présente des sec- 
tions ou/et des épaisseurs variables le long de sa périphérie. 


14. Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est en matériau 
micro-usinable ou en silicium et a une section rectangulaire dans tout plan passant par ledit axe (A). 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 
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Mécanisme (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est monobloc avec une 
pluralité de lames flexibles (9) de liaison avec une platine (5) que comporte ledit mouvement horloger (10). 


Mécanisme (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est monobloc avec ladite 
pluralité de lames flexibles (9) et avec ladite platine (5). 


Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mobile (7) a, dans un état libre 
non contraint, une forme polygonale ou polylobée dans un plan (P) orthogonal audit axe (A). 


Mécanisme (1) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit entraîneur (8) comporte, sur 
un deuxième niveau, parallèle à celui desdites deuxièmes masses polaires (86), une roue dentée (40) solidaire dudit 
entraîneur (8), et en ce que ledit mobile (7) comporte des butées sous forme de goupilles (41 ) qui, en fonctionnement 
normal, oscillent avec ledit mobile (7) sans toucher ladite roue dentée (40), et accrochent ladite roue dentée (40) en 
cas de décrochement, pour prévenir tout l'emballement. 


Mécanisme (1) selon l’une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est un anneau coaxial 
audit entraîneur (8). 


Mécanisme (1) selon l’une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que ledit mobile (7) est un solide au moins 
partiellement déformable selon la direction dudit axe (A) 


Mouvement dhorlogerie (10) comportant, fixés sur une platine (5), un moyen de stockage d'énergie (3) agencé pour 
délivrer ledit couple à un rouage (2) d'actionnement d'un mécanisme (1) comportant un résonateur annulaire (6) selon 
l'une des revendications précédentes, avec un dit mobile (7) fixé par des lames flexibles (9) à ladite platine (5), et 
un dit entraineur (8) entrainé par ledit rouage (2), ledit entraineur (8) commandant des moyens d'affichage (4) dudit 
mouvement (10). 


Piéce d'horlogerie (100) comportant un mouvement (10) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle 
est une montre. 
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(54) Oscillateur de pièce d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un oscillateur (1) rotatif pour piéce 
dhorlogerie comprenant un élément de support (2) destiné 
à permettre l’assemblage de l’oscillateur (1) sur une pièce 
d'horlogerie, un balancier (3), une pluralité de lames flexibles re- 
liant l'élément de support (2) au balancier (3) et aptes à exercer 
un couple de rappel sur le balancier (3), et une serge (4) montée 
solidaire du balancier (3). 

La pluralité de lames flexibles comporte au moins deux 
lames flexibles dont une premiére lame (51) disposée dans un 
premier plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur (1), et une 
deuxiéme lame (53) disposée dans un deuxiéme plan perpen- 
diculaire au plan de l’oscillateur (1) et secant avec le premier 
plan. L'axe géométrique d'oscillation (7) de l'oscillateur (1) est 
défini par l'intersection du premier plan et du deuxiéme plan, le- 
dit axe géométrique d'oscillation (7) croisant les premiére (51) et 
deuxième (53) lames aux 7/8%""" de leur longueur respective. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l’horlogerie mécanique. Elle concerne, plus particulièrement un 
oscillateur rotatif avec pivot virtuel qui comprend: 

— un élément de support destiné à permettre l'assemblage de l'oscillateur sur une piéce d'horlogerie, 

— un balancier, 

— une pluralité de lames flexibles reliant l'élément support au balancier, et 

— une serge montée solidaire du balancier. 


Etat de la technique 


[0002] Dans les montres mécaniques, le temps est découpé en fractions par un organe de régulation qui est, usuellement 
à ce jour, un balancier-spiral. Ce dernier est composé de trois parties principales: le balancier qui joue le róle de volant 
d'inertie, un arbre terminé par des pivots, qui permet de monter le balancier dans un báti de piéce d'horlogerie et un ressort 
spiral qui produit un couple de rappel proportionnel au débattement angulaire du balancier. 


[0003] La réduction des frottements des pivots permet directement de réduire leur usure, mais également d'améliorer la 
réserve de marche de la montre. De nombreux travaux ont été menés autour de ce sujet, concernant l'optimisation des 
paliers ou la lubrification des zones de pivotement, 


[0004] Plus récemment, la demande EP 1 736 838 au nom de la demanderesse, a décrit un oscillateur sans pivot, com- 
prenant un volant d'inertie centré sur l'axe géométrique d'oscillation de l'oscillateur, ce volant étant relié au báti du mou- 
vement par quatre ressorts, se déformant au cours de l'oscillation et jouant le róle de ressort spiral. Ce systéme, particu- 
lièrement intéressant au niveau de la réduction des frottements, puisqu'il ne comporte pas de pivot, est cependant limité. 
D'une part, son amplitude d'oscillation est limitée, inférieure ou égale à 5°. D'autre part, le guidage proposé par les lames 
flexibles, n'est pas optimal, l'axe géométrique d'oscillation pouvant souffrir des perturbations, en subissant des micro-dé- 
placements, influencant l'isochronisme de l'organe réglant. 


[0005] La présente invention a pour but de proposer un oscillateur reprenant les avantages des systémes de l'état de la 
technique, mais exempt au moins partiellement de leurs inconvénients. 


Divulgation de l'invention 


[0006] A cet effet, l'invention a pour objet un oscillateur rotatif à pivot virtuel, c'est-à-dire sans pivot physique au sens 
usuel du terme, qui comprend un élément de support destiné à permettre l'assemblage de l'oscillateur sur une piéce 
d'horlogerie, un balancier, une pluralité de lames flexibles reliant l'élément de support au balancier aptes à exercer un 
couple de rappel sur le balancier, et une serge montée solidaire du balancier. 


[0007] Selon l'invention, la pluralité de lames flexibles comporte au moins deux lames flexibles dont une premiére lame 
disposée dans un premier plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur, et une deuxiéme lame disposée dans un deuxiéme 
plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur et sécant avec le premier plan, les première et deuxième lames sont de 
géométrie identique, et en ce que l'axe géométrique d'oscillation de l'oscillateur est défini par l'intersection du premier 
plan et du deuxième plan, ledit axe géométrique d’oscillation croisant les première et deuxième lames aux 7/8*"* de leur 
longueur respective. 


[0008] D'autres caractéristiques avantageuses de l'invention sont définies dans les revendications. 


[0009] Par conséquent, l'invention permet d'assurer une rotation propre, c'est-à-dire dans laquelle l'axe d'oscillation est 
fixe, et sans frottements, si ce n'est ceux de l'air. On obtient ainsi des facteurs de qualité de l'oscillateur supérieurs de typi- 
quement un ordre de grandeur par rapport aux oscillateurs de l'état de fa technique, ce qui traduit une réduction de ramol- 
lissement de l'oscillation. Cette rotation propre permet de produire sur l'oscillateur un couple de rappel quasiment propor- 
tionnel au débattement angulaire. On obtient un oscillateur mécanique capable d'offrir un grand potentiel d'augmentation 
de la réserve de marche d'une montre mécanique. 


Bréve description des dessins 


[0010] L'invention sera mieux comprise à la lecture de la description qui va suivre, des modes de réalisation, donnés à 
titre d'exemple et fait en référence aux dessins dans lesquels: 


la fig. 1 montre une vue de dessus d'un oscillateur selon l'invention; 

la fig. 2 montre une vue en perspective d'une partie d'un oscillateur selon un premier mode de réalisation de 
l'invention, 

la fig. 3 est une vue en perspective d'une partie d'un oscillateur selon un deuxiéme mode de réalisation, et 
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la fig. 4 montre un détail de la fig. 3. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0011] La fig. 1 montre un oscillateur 1 rotatif pour piéce d'horlogerie selon l'invention qui comprend un élément support 
2 destiné à permettre son assemblage sur un báti (non représenté) d'une montre mécanique. L'oscillateur 1 comprend 
encore un balancier 3, qui, dans cet exemple, comporte un élément de forme circulaire comprenant une ouverture centrale, 
à l'intérieur de laquelle prend place l'élément de support 2. Ce dernier est situé dans le plan du balancier 3, à proximité 
du centre du balancier 3 ou de son centre de gravité dans le cas d'un balancier non circulaire. L'élément de support 2 
est relié au balancier 3 par une pluralité de lames flexibles reliant l'élément de support 2 au balancier 3. Une serge 4 est 
montée solidaire du balancier 3 pour donner une inertie suffisante à l'oscillateur 1. 


[0012] La fig. 1 présente un premier mode de réalisation de l'invention, dans lequel on a deux lames flexibles dont une 
premiére lame 51 disposée dans un premier plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur 1, et une deuxiéme lame 53 
disposée dans un deuxième plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur 1 et sécant avec le premier plan. Les première 
51 et deuxiéme 53 lames sont avantageusement de géométrie identique. 


[0013] On définit que la hauteur des lames est la dimension perpendiculaire au plan du balancier 3. La longueur de la lame 
est naturellement la dimension située dans le plan du balancier 3, selon l'axe longitudinal de la lame, et l'épaisseur est 
la dimension perpendiculaire à la longueur, dans le plan du balancier 3. L'épaisseur est réduite de maniére à donner aux 
lames une flexibilité dans le plan du balancier 3. La hauteur des lames est définie de maniére à offrir une rigidité suffisante 
pour maintenir le balancier 3 dans le méme plan que l'élément de support 2 lorsque l'oscillateur 1 est assemblé sur le báti. 


[0014] Les premier et deuxième plans se croisent selon une droite qui passe aux 7/8eme de la longueur de chaque lame 
51 et 53 et qui définit un axe virtuel d'oscillation 7 de l'oscillateur 1. 


[0015] En matiére de structure flexible, il a été montré que la configuration dans laquelle des lames flexibles se croisent en 
un point situé aux 7/8értie de leur longueur est optimale, car elle permet d'obtenir une rotation propre et sans frottement 
autour de son axe virtuel d'oscillation 7 et en minimisant le déplacement de cet axe. De plus, un tel oscillateur 1 présente 
avantageusement un couple de rappel quasiment proportionnel au débattement angulaire du balancier, qui est typiquement 
de 20*. 


[0016] Dans un deuxiéme mode de réalisation avantageux proposé aux fig. 3 et 4, la pluralité de lames flexibles comporte 
une paire formée d'une premiére 51 et d'une deuxiéme 52 lames disposées dans le premier plan perpendiculaire au plan 
de l'oscillateur 1. Les premiére 51 et deuxiéme 52 lames sont de géométrie identique. La pluralité de lames comporte 
aussi une troisiéme lame 53 disposée dans le deuxiéme plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur 1, et sécant avec le 
premier plan. La troisiéme lame 53 est intercalée entre la premiére 51 et la deuxiéme 52 lames et présente une hauteur 
double de celle de la premiére 51 ou de la deuxiéme 52 lame. La fig. 4 montre une vue de cóté des lames flexibles dans 
laquelle on note clairement la disposition des lames flexibles et ta différence de hauteur des lames. 


[0017] La mise en œuvre d'une pluralité de lames flexibles, particulièrement dans la configuration du deuxieme mode de 
réalisation, permet d'augmenter la rigidité hors plan du pivot virtuel. Pour une rigidité donnée du pivot virtuel autour de 
l'axe virtuel d'oscillation 7, la géométrie des lames est adaptée de facon à maintenir la rigidité du pivot constante tout en 
gardant la symétrie de la rigidité par rapport au plan moyen du balancier. 


[0018] Le balancier 3 présente une forme lui permettant d'étre centré et équilibré autour de l'axe géométrique d'oscillation 
7. Aussi, dans la configuration particuliére illustrée à titre d'exemple, si son pourtour extérieur est circulaire, son pourtour 
intérieur qui définit l'ouverture centrale, définit un polygone de symétrie d'ordre N autour de l'axe d'oscillation virtuel 7. A 
une premiére de leur extrémité 51A, 52A et 53A, les lames sont respectivement positionnées perpendiculairement à et 
au milieu de deux cótés du polygone. 


[0019] Dans les exemples particuliers illustrés sur les figures, le pourtour intérieur 31 du balancier 3 présente une forme 
issue de la superposition d'un carré et d'une croix grecque, dont les bras se croisent en leur milieu et sont équidistants, 
les axes des bras de la croix passant par les angles du carré à bras identiques dont les angles du carré et les bras de 
la croix sont alignés. 


[0020] L'élément de support 2 présente deux faces sensiblement paralléles, respectivement, aux deux cótés du polygone 
recevant les lames, de sorte que, à leur deuxiéme extrémité 51B, 52B et 53B, les lames sont également positionnées 
perpendiculairement aux faces de l'élément de support. Elles peuvent étre également positionnées au milieu desdites 
faces. 


[0021] Dans la configuration proposée, les premier et deuxiéme plans contenant les lames sont perpendiculaires. En 
d'autres termes, la face de l'élément de support 2 et le cóté du polygone reliant une méme lame, sont paralléles. 


[0022] L'élément de support 2 permet d'assembler l'oscillateur 1 sur le báti (non représenté) d'une montre mécanique, 
via des moyens de fixation 21, par exemple des trous, qui peuvent également étre conformés de maniére à fournir des 
moyens d'indexation de la position de l'oscillateur 1. 
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[0023] La serge 4 est positionnée solidairement sur le pourtour extérieur du balancier 3. Elle est réalisée dans un matériau 
de densité supérieure à la densité du matériau du balancier 3, afin de donner à l’oscillateur 1 une inertie suffisante. Dans 
l'exemple proposé, la serge 4 est un anneau, mais on pourrait envisager d'avoir une pluralité de massettes, réparties 
régulièrement autour du balancier 8. 


[0024] Afin d'ajuster et éventuellement corriger l'équilibrage de l'oscillateur 1, le balancier З comprend une pluralité de 
logements 32, avantageusement circulaires, recevant chacun une masselotte 6. Les logements 32 sont régulièrement 
répartis sur le balancier 3, et disposés préférablement à équidistance de l'axe géométrique d'oscillation 7. Chacune des 
masselottes 6 présente un centre de gravité positionné de maniére excentrique par rapport à chaque logement 32. Ainsi, 
en ajustant la position angulaire des masselottes 6 dans leur logement 32, on peut régler la position du centre de gravité 
de l'oscillateur 1, de maniére à ce qu'il soit parfaitement centré sur l'axe géométrique d'oscillation 7. 


[0025] Comme on peut mieux le voir sur la fig. 3, le balancier 3 est structuré de maniére à définir, à chaque logement 
32, un élément élastique 33 prenant place au moins partiellement dans ledit logement 32. Sur les fig. 1 et 2, on voit les 
masselottes 6 disposées dans les logements 32. Les éléments élastiques 33 permettent de maintenir les masselottes 6, en 
exercant sur elles une force de précontrainte générée par la déformation des éléments élastiques 33 tendant à maintenir 
les masselottes 6 dans leur logement 32. 


[0026] On pourra avantageusement réaliser la serge 4 et les masselottes 6 dans un même matériau de densité supérieure 
à celle du matériau du balancier 3. 


[0027] Selon un aspect particuliérement intéressant de l'invention, l'élément de support 2, le balancier 3 y inclus les élé- 
ments élastiques 33, et les lames flexibles 51, et 53 ou 51, 52 et 53 selon les cas proposés, sont de fabrication monoli- 
thique. Un tel microsystéme 8, illustré sur la fig. 3, peut étre réalisé en silicium, par des techniques de gravure profonde. On 
peut ainsi obtenir la précision requise pour l'usinage des lames flexibles 51, 52 et 53, qui ne sont séparées, typiquement, 
que de quelques microns. 


[0028] Selon un mode de réalisation de l'invention, le microsystéme 8 est réalisé en silicium et la serge 4 est en or. Ils 
sont assemblés au niveau wafer par thermocompression. Ceci permet un assemblage beaucoup plus précis que par les 
méthodes conventionnelles. 


[0029] Avec un microsystéme 8 réalisé en silicium, on peut compenser la dérive thermique affectant les lames flexibles de 
l'oscillateur 1, en revétant ces derniéres d'un revétement en un matériau présentant un coefficient de d'élasticité thermique 
du module d'Young inverse de celui du silicium. Le matériau choisi est typiquement du Si02. L'épaisseur du revétement 
est déterminée de maniére à corriger la constante de raideur des lames flexibles 51 et 53, le cas échéant 52, pour réduire, 
voire annuler, sa dépendance aux variations de température. On peut également, en modulant la constante de raideur des 
lames flexibles compenser la dérive thermique de l'inertie du balancier 3 de maniére à obtenir une fréquence d'oscillation 
aussi indépendante que possible de la température, dans le domaine d'utilisation prévu. En pratique, l'ensemble de la 
surface extérieure de l'oscillateur 1 peut être oxydé et comporter une couche de 5102, méme si le rôle de ce revêtement 
est essentiellement utile sur les lames flexibles 51, 52, 53. 


[0030] L'homme du métier saura adapter l'oscillateur 1 décrit ci-dessus de maniére à disposer, sur les parties destinées 
à étre en mouvement, un organe ayant la fonction usuelle d'une cheville de plateau, pour coopérer avec un échappement. 


[0031] En outre, le nombre de lames flexibles présenté dans les exemples décrits ci-dessus, n'est pas limitatif et l'homme 
du métier saura adapter le nombre de lames flexibles et leur arrangement en fonction de ses besoins. Le nombre maxi- 
mum de lames étant défini par un compromis entre l'encombrement accordé au systéme (notamment d'un point de vue 
esthétique) et la stabilité du systéme. 


[0032] Aisément, on pourra ainsi avoir 4 ou 5 lames flexibles qui seront dimensionnées et disposées de maniére à ce que 
la rigidité qu'elles conférent soit arrangée symétriquement par rapport au plan moyen du balancier. 


[0033] Par exemple, on peut avoir 4 lames flexibles identiques, disposées de part et d'autre du plan moyen du balancier, 
une première paire de ces lames étant dans le premier plan et une deuxième paire de ces lames étant dans le deuxième 
plan mentionnés ci-dessus. Les lames d'une paire peuvent étre du méme cóté du plan moyen ou de part et d'autre de 
ce plan. 


[0034] Dans une configuration à 5 lames, on s'inspirera typiquement du mode de réalisation à 3 lames, avec une lame 
flexible située dans le premier plan, intercalée entre deux paires de lames flexibles situées dans le deuxiéme plan, la 
somme des hauteurs des lames flexibles situées dans le deuxiéme plan étant égale à la hauteur de la lame flexible située 
dans le premier plan. 


Revendications 


1. Oscillateur (1) rotatif pour pièce d'horlogerie comprenant: 
— un élément de support (2) destiné à permettre l'assemblage de l’oscillateur (1) sur une pièce d'horlogerie, 
— un balancier (3), 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 
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— une pluralité de lames flexibles reliant l'élément de support (2) au balancier (3) et aptes à exercer un couple de 
rappel sur le balancier (3), 

— une serge (4) montée solidaire du balancier (3), 

caractérisé en ce que la pluralité de lames flexibles comporte au moins deux lames flexibles dont une première lame 
(51) disposée dans un premier plan perpendiculaire au plan de l’oscillateur (1), et une deuxième lame (53) disposée 
dans un deuxième plan perpendiculaire au plan de l’oscillateur (1) et sécant avec le premier plan, 

caractérisé en ce que l'axe géométrique doscillation (7) de l'oscillateur (1) est défini par intersection du premier plan 
et du deuxième plan, ledit axe géométrique d'oscillation (7) croisant les première (51) et deuxième (53) lames aux 
7/86me de leur longueur respective. 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la pluralité de lames flexibles comporte: 

— une paire formée d'une première (51) et d'une deuxième (52) lames disposées dans ledit premier plan, les première 
(51) et deuxième (52) lames étant de géométrie identique, 

— une troisième (53) lame disposée dans ledit deuxième plan, ladite troisième (53) lame étant intercalée entre la 
première (51) et la deuxième (52) lame et présentant une hauteur double de celle de la première (51) ou de la 
deuxième (52) lame. 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la pluralité de lames flexibles comporte: 

— une première lame flexible (51) disposée dans ledit premier plan, et 

— une deuxième lame flexible (53) identique a la première lame flexible (51), disposée dans ledit deuxième plan 
perpendiculaire au plan de l’oscillateur (1). 


Oscillateur (1) rotatif selon l’une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que le balancier (3) comprend une pluralité 
de logements (32) recevant chacun une masselotte (6), lesdits logements (32) étant régulièrement répartis sur le 
balancier (3), et disposés à équidistance de l'axe géométrique d’oscillation (7). 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 4, caractérisé en ce que chacune des masselottes (6) présente un centre 
de gravité positionné de manière excentrique dans chaque logement (32). 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 4 ou la revendication 5, caractérisé en ce que le balancier (3) est structuré 
de manière à définir, à chaque logement (32), un élément élastique (33) prenant place au moins partiellement dans 
ledit logement (32). 


Oscillateur (1) rotatif selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'élément de support (2), le ba- 
lancier (3) y inclus lesdits éléments élastiques (33), et les lames flexibles (51, 52, 53) sont de fabrication monolithique. 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 7, caractérisé en ce que l'élément de support (2), le balancier (3) y inclus 
lesdits éléments élastiques (33), et les lames flexibles (51, 52, 53) sont réalisés en silicium. 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 8, caractérisé en ce que les lames flexibles (51, 52, 53) sont dotées d'un 
revétement en Si02. 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 9, caractérisé en ce que l'épaisseur du revétement en Si02 est déterminée 
de maniére à compenser, au moins partiellement, la dérive thermique du coefficient d'élasticité du module de Young 
des lames flexibles (51, 52, 53). 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 9, caractérisé en ce que l'épaisseur du revétement en Si02 est déterminée 
de maniére à compenser au moins partiellement la dérive thermique de l'inertie du balancier (3). 


Oscillateur (1) rotatif selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que la serge (4) est réalisée dans un 
matériau de densité supérieure à la densité du matériau du balancier (3), la serge (4) étant solidaire du balancier (3) 
et présentant une symétrie centrale, dont le centre est l'axe géométrique d'oscillation (7) de l'oscillateur (1). 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 12, caractérisé en ce que ledit oscillateur (1) présente un pourtour circulaire 
concentrique à l'axe géométrique d'oscillation (7). 


Oscillateur (1) rotatif selon la revendication 12, caractérisé en ce que la serge (4) définit un anneau segmenté ou 
continu. 


Oscillateur (1) rotatif selon les revendications 4 et 14, caractérisé en ce que la serge (4) et les masselottes (6) sont 
réalisées dans le même matériau de densité supérieur au matériau du balancier (3). 


Oscillateur (1) rotatif selon les revendications 8 et 15, caractérisé en ce que le balancier (3) est en silicium et la serge 
(4) en or, le balancier (3) et la serge (4) étant assemblés par thermocompression. 


Microsystéme (8) mis en oeuvre dans un oscillateur (1) selon la revendication 7, réalisé en silicium monolithique et 
comprenant: 

— un élément de support (2) destiné à permettre l'assemblage de l'oscillateur (1) sur une piéce d'horlogerie, 

— un balancier (3), 

— une pluralité de lames flexibles (51, 52, 53) reliant l'élément de support (2) au balancier (3) et aptes à exercer un 
couple de rappel sur le balancier (3), 
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la pluralité de lames flexibles comporte au moins deux lames flexibles dont une premiere (51) lame disposée dans un 
premier plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur (1), et une deuxième (52) lame disposée dans un deuxième plan 
perpendiculaire au plan de l’oscillateur (1) et sécant avec le premier plan, le premier plan et le deuxième plan l'axe 
se croisant selon l'axe géométrique d'oscillation (7) de Poscillateur (1), ledit axe géométrique d'oscillation (7) croisant 
les première (51) et deuxième (52) lames aux 7/8?"* de leur longueur respective. 


CH 709 291 A2 


51B,52B сар 


51A, 52A 


«—— 1 


51 


53 





53A 
Fig. 1 


CH 709 291 A2 





Fig. 2 


CH 709 291 A2 


LO 





Fig. 3 


CH 709 291 A2 


51 


LAN 


52 





Fig. 4 


AN 
CONFÉDÉRATION SUISSE an CH 709 388 A2 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: B43K 24/02 (2006.01) 


Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 
Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 00412/14 (71) Requérant: 
Montres Jaquet Droz SA, allée du Tourbillon 2 


2300 La Chaux-de-Fonds (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Maamar Boularas, 2017 Boudry (CH) 


(22) Date de dépôt: 18.03.2014 Yann Leiggener 2000 Neuchatel (CH) 
(74) Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Faubourg de l'Hôpital 3 
(43) Demande publiée: 30.09.2015 2001 Neuchátel (CH) 





600 25 24 
Pp 




























hex 
Fig. 11 14 400 Fig. 12 





(54) Dispositif portable d'écriture déployable et rétractable. 
(57) L'invention concerne un dispositif portable d'écriture (1000) p 1000 
comportant un moyen d'écriture (500) mobile entre deux posi- EE: е 
tions déployée et retractee. 1A 1 300 301 2 5 А 6 8А 9 1112 13 16 23 500 505 
Il comporte des premiers moyens de transformation d'un 2% АС” TU ナメ) イフ ナッ ジブ テー 
mouvement de pivotement relatif appliqué a un premier (300) M 5 АШ; == 
et un deuxième (400) composants périphériques en un mouve- и 
ment longitudinal dudit moyen decriture (500), et/ou еп un mou- 
vement sensiblement radial d'au moins un troisiéme composant шы 
(600) mobile dudit dispositif portable d'écriture (1000). 
Il comporte un équipage central contenant ledit moyen 
d'écriture (500), mobile uniquement longitudinalement par rap- 
port à un équipage intermédiaire (200) mobile uniquement longi- 
tudinalement par rapport audit premier composant périphérique 
(300), ledit équipage intermédiaire (200) étant en retrait ou en 
dehors dudit premier composant périphérique (300) dans ladite 
position déployée ou respectivement rétractée. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un dispositif portable d'écriture comportant un moyen d'écriture mobile entre deux positions 
déployée et rétractée. 


[0002] L'invention concerne le domaine des appareils de poche, comportant un contenu utilisable à la demande par 
l'utilisateur, et préservé, quand il n'est pas utilisé, dans un contenant assurant à la fois la sécurité de l'utilisateur et celle de 
ce contenu. Une catégorie particuliére concerne tes appareils d'écriture, tels que stylographes, stylos à bille, porte-mine, 
et similaires. 


Arriére-plan de l'invention 


[0003] La sécurité d'utilisation d'un appareil portable de petite taille, tel qu'un stylo ou similaire, concerne à la fois 
l'utilisateur qui porte cet appareil sur lui et ne doit pas en subir de nuisance telle que blessure, tache, irradiation, ou autre, 
et le contenu de cet appareil portable, qui peut avoir une certaine valeur propre comme une carte ou une clé à mémoire 
renfermant des données, un appareil de codage ou de décryptage, ou similaire, et qui peut encore devoir étre protégé en 
raison de sa fragilité comme un appareil optique ou un instrument d'écriture, ou similaire. 


[0004] On connait des mécanismes à éclipse par ressort, par suivi d'une came en pivotement lors d'un pivotement relatif 
imposé à deux composants de l'appareil, ou encore par commande d'un levier ou d'un poussoir accessible à l'extérieur de 
l'appareil. Les composants externes doivent étre concus de facon à prévenir toute manoeuvre non contrólée par l'utilisateur; 
de facon générale de tels composants externes sont réduits au minimum, car ils représentent une géne pour l'utilisateur, 
qui peut survenir aussi bien lors des phases d'utilisation de l'appareil oü son contenu est opérationnel pour interagir avec 
le milieu extérieur, que lors des périodes de non-utilisation oü le contenu est protégé à l'intérieur. 


[0005] La conception d'un tel appareil doit prendre en compte la sécurité et la facilité d'utilisation pour l'utilisateur, mais 
encore la possibilité de démontage pour une intervention sur le contenu, notamment pour l'échange de celui-ci. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de mettre à disposition un appareil portable de sécurité, d'emploi et de mise en oeuvre 
facile, conçu pour un démontage aisé, avec une commande de manoeuvre simple et brève de déploiement ou de rétraction 
du contenu, qui autorise aussi le déploiement ou la rétraction d'au moins un autre composant que ce contenu. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un dispositif portable d'écriture comportant un moyen d'écriture mobile entre deux 
positions déployée et rétractée, caractérisé en ce que ledit dispositif portable d'écriture comporte des premiers moyens 
de transformation d'un mouvement de pivotement relatif appliqué à un premier et un deuxième composants périphériques 
en un mouvement longitudinal dudit moyen d'écriture, et/ou des deuxiémes moyens de transformation dudit pivotement 
relatif en un mouvement sensiblement radial d'au moins un troisième composant mobile dudit dispositif portable d'écriture, 
et en ce qu'il comporte un équipage central contenant ledit moyen d'écriture, mobile uniquement longitudinalement par 
rapport à un équipage intermédiaire mobile uniquement longitudinalement par rapport audit premier composant périphé- 
rique, l'extrémité dudit équipage intermédiaire étant en retrait ou en dehors d'un orifice frontal dudit premier composant 
périphérique dans ladite position déployée ou respectivement rétractée. 


[0008] Selon une caractéristique de l'invention, ledit équipage central s'étend selon une direction longitudinale selon la- 
quelle il est uniquement mobile par rapport audit équipage intermédiaire dans lequel il est enfermé et qui s'étend égale- 
ment selon ladite direction, ledit équipage intermédiaire étant mobile uniquement selon ladite direction par rapport à un 
équipage extérieur avant s'étendant» selon ladite direction et constituant ledit premier composant périphérique, et en ce 
que ledit équipage intermédiaire est, dans ladite position déployée d'écriture, partiellement en retrait dudit équipage exté- 
rieur avant, et, dans ladite position rétractée, en position complétement sortie par rapport audit équipage extérieur avant. 


[0009] Selon une caractéristique de l'invention, ledit équipage central, ledit équipage intermédiaire, ledit premier compo- 
sant périphérique, et ledit moyen d'écriture sont coaxiaux autour d'un axe de pivotement paralléle à ladite direction lon- 
gitudinale. 


[0010] Selon une caractéristique de l'invention, ledit équipage central, ledit équipage intermédiaire, ledit premier compo- 
sant périphérique, ledit deuxieme composant périphérique et ledit moyen d'écriture sont coaxiaux autour dudit axe de 
pivotement. 


[0011] Selon une caractéristique de l'invention, ledit équipage central porte des moyens d'entrainement en pivotement 
d'un composant mobile que comportent lesdits premiers moyens de transformation de mouvement, et constitue une partie 
desdits deuxiémes moyens de transformation de mouvement, pour assurer un mouvement longitudinal dudit équipage 
intermédiaire synchronisé avec un mouvement sensiblement radial dudit troisième composant, entre les positions de fin 
de course respectives dudit équipage intermédiaire et dudit troisieme composant. 
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Description sommaire des dessins 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


- la fig. 1 représente, de facon schématisée et en vue en coupe longitudinale, un dispositif portable d'écriture 
constituant une application particuliére de l'invention, dans une premiére position de service corres- 
pondant au déploiement de son contenu, constitué dans cet exemple par une cartouche d'écriture; 


— la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, le méme dispositif d'écriture, dans une deuxiéme position 
correspondant à la rétraction de son contenu; 


—surlafig. 1 sont repérés les champs correspondant aux détails illustrés successivement, depuis une extrémité 
dite avant de l'appareil vers une extrémité dite arriére de l'appareil, par les fig. 3 à 8; 


一 de la même façon sur la fig. 2 sont repérés les champs correspondant = aux détails illustrés successi- 
vement, depuis une extrémité dite avant de l'appareil vers une extrémité dite arrière de l'appareil, par 
les fig. 9 à 14; 


- la fig. 15 représente, de façon schématisée, en quatre vues 15A, 15B, 15C, 15D, un bouchon de fermeture 
comportant deux chapes de guidage, l’une pour le guidage d’un chariot de manœuvre radiale d'une 
agrafe, et l'autre pour l'orientation d'un tirant; 


- la fig. 16 représente ce chariot de manoeuvre, de facon schématisée, en deux vues 16А, 16B; 


- la fig. 17 représente ce tirant, de facon schématisée, en deux vues 17A, 17B. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0013] L'invention concerne un instrument portable, renfermant de façon éclipsable au moins un contenu interne, tel qu'un 
moyen d'écriture, un moyen d'éclairage, un outil, une lame, une clé, un moyen d'identification, un moyen de mesure, un 
capteur, ou autre. Cet instrument portable comporte un contenant en au moins deux parties périphériques mobiles l'une 
par rapport à l'autre, capable de renfermer le contenu en toute sécurité, tant pour l'utilisateur que pour ce contenu. 


[0014] L'invention en décrit l'application particulière, non limitative, à des appareils d'écriture, tels que stylographes, stylos 
à bille, porte-mine, et similaires. 


[0015] Plus particuliérement, l'invention concerne un dispositif portable d'écriture 1000 comportant au moins un moyen 
d'écriture 500 mobile entre une position déployée d'écriture visible sur la fig. 1, et une position rétractée visible sur la fig. 2. 


[0016] Selon l'invention, ce dispositif portable d'écriture 1000 comporte des premiers moyens de transformation d'un 
mouvement de pivotement relatif appliqué à un premier composant périphérique 300 et un deuxiéme composant périphé- 
rique 400, qu'il comporte l'un et l'autre, en un mouvement longitudinal de ce moyen d'écriture 500, et/ou des deuxièmes 
moyens de transformation de ce méme pivotement relatif en un mouvement sensiblement radial d'au moins un troisiéme 
composant 600 mobile que comporte encore le dispositif portable d'écriture 1000. 


[0017] Dans une réalisation préférée et tel que visible sur les figures, le dispositif portable d'écriture 1000 comporte un 
équipage central 100 contenant ce moyen d'écriture 500. 


[0018] Cet équipage central 100 s'étend selon une direction longitudinale D, et est mobile uniquement longitudinalement, 
selon cette méme direction longitudinale D, par rapport à un équipage intermédiaire 200 que comporte le dispositif portable 
d'écriture 1000. 


[0019] Cet équipage intermédiaire 200 s'étend selon la direction longitudinale D, est mobile uniquement longitudinalement, 
selon cette méme direction longitudinale D, par rapport au premier composant périphérique 300. 


[0020] Cet équipage intermédiaire 200 est en retrait ou en dehors de ce premier composant périphérique 300 dans la 
position déployée ou respectivement la position rétractée. 


[0021] Dans une configuration préférée, et tel que visible sur les figures, l'équipage central 100, l'équipage intermédiaire 
200, le premier composant périphérique 300 et ledit moyen d'écriture 500 sont coaxiaux autour d'un axe de pivotement 
A paralléle à la direction longitudinale D. 


[0022] Plus particulièrement, à la fois l'équipage central 100, l'équipage intermédiaire 200, le premier composant peri- 
phérique 300, le deuxiéme composant périphérique 400 et le moyen d'écriture 500 sont coaxiaux autour de cet axe de 
pivotement A. 


[0023] Selon l'invention, le dispositif portable d'écriture 1000 comporte des premiers moyens de transformation d'un mou- 
vement de pivotement relatif appliqué à un premier 300 et un deuxiéme 400 composants périphériques de ce dispositif 
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portable decriture 1000, en un mouvement longitudinal de ce moyen decriture 500, et/ou en un mouvement sensiblement 
radial d'au moins un troisieme composant 600 mobile de ce dispositif portable d'écriture 1000. 


[0024] De préférence, l'équipage central 100 est enfermé dans l'équipage intermédiaire 200, et le premier composant 
périphérique 300 est constitué par un équipage extérieur avant, et renferme l'équipage intermédiaire 200. 


[0025] L'extrémité de l'équipage intermédiaire 200, est, dans la position déployée d'écriture, partiellement en retrait du 
premier composant périphérique 300, et, dans la position rétractée, est en position complètement sortie par rapport à un 
orifice frontal 1A de ce premier composant périphérique 300. 


[0026] Dans un premier mode de réalisation de l'invention, le dispositif portable d’écriture 1000 comporte au moins ces 
premiers moyens de transformation d'un mouvement de pivotement relatif appliqué au premier composant périphérique 
300 et au deuxième composant périphérique 400, en un mouvement longitudinal de ce moyen d’écriture 500. Le premier 
composant périphérique 300 et le deuxième composant périphérique 400 sont préhensibles par un utilisateur, et s'étendent 
selon la méme direction D autour de l'axe de pivotement longitudinal. A. Le premier composant périphérique 300 et 
le deuxième composant périphérique 400 sont mobiles en pivotement l’un par rapport à l’autre, et un mouvement de 
pivotement relatif imprimé par un utilisateur permet, selon le sens de pivotement, l'expansion ou la rétraction d'au moins 
un moyen d'écriture 500 logé à l'intérieur de ce dispositif portable d'écriture 1000. 


[0027] L'invention est décrite, dans un souci de simplification, avec un contenu unique, tel que ce moyen d'écriture 500. Elle 
s'applique également à un contenu multiple, comme par exemple un stylo comportant un barillet de cartouches d'écriture 
de plusieurs largeurs et/ou couleurs. 


[0028] Dans la réalisation illustrée, le premier composant périphérique 300 est un équipage extérieur avant 301, sur un 
côté avant où peut saillir le moyen d'écriture 500; et le deuxième composant périphérique 400 est un corps extérieur 
arriére 401. Par convention, on appelle ici «avant» le cóté ou saillit le moyen d'écriture 500 représenté sur la gauche des 
figures, et «arriére» le cóté opposé représenté sur la droite des figures, ces adjectifs seront utilisés de facon identique 
pour tous les composants décrits ci-aprés. 


[0029] Pour déclencher l'expansion ou la rétraction, seul compte le pivotement relatif entre ce corps extérieur arriére 401 
et cet équipage extérieur avant 301, et un utilisateur peut, à sa convenance, maintenir fixe l'un ou l'autre de ces deux 
sous-ensembles, ou encore les faire pivoter l'un et l'autre. 


[0030] L'invention est illustrée avec dans deux positions de fin de course correspondant à un angle de pivotement relatif 
entre le corps extérieur arrière 401 et l'équipage extérieur avant 301, avec une valeur préférée, mais non limitative, de 180°. 


[0031] Pour rendre opérationnel le moyen d'écriture 500, l'utilisateur saisit le corps extérieur arriére 401 par un capuchon 
22, et saisit un füt 2 que comporte l'équipage extérieur avant 301, et leur imprime un mouvement relatif de pivotement, 
par rapport à l'axe de pivotement A longitudinal, le long duquel s'étendent aussi ce füt 2 et ce capuchon 22. Les figures 
sont représentées dans une manoeuvre ou l'utilisateur maintient fixe le capuchon 22, et imprime un pivotement au fút 2. 


[0032] Si ainsi l'utilisateur entraine le füt 2 en maintenant fixe le capuchon 22, il entraine de ce fait en pivotement une 
douille de füt 9, qui est montée à l'intérieur du füt 2, et qui comporte une premiére encoche 91 A, et une deuxiéme encoche 
91B, lesquelles s'étendent longitudinalement selon la direction longitudinale D, et en symétrie l'une de l'autre par rapport 
à l'axe A. La première encoche 91А et la deuxième encoche 91B guident respectivement des goupilles radiales 8A et 8B. 


[0033] L'équipage central 100 est ici destiné à recevoir le moyen d'écriture 500, et notamment une cartouche 501, munie 
d'un stylet 504 qui en constitue la partie fonctionnelle et qui doit pouvoir saillir à la fois de l'équipage central 100 et de 
l'équipage intermédiaire 200 en position d'écriture. Cet équipage central 100 comporte plusieurs éléments tubulaires, 
s'étendant selon la direction D, de préférence coaxiaux autour de l'axe A, et vissés les uns aux autres, de facon à permettre 
son démontage pour l'échange de cette cartouche 501. L'un de ces éléments tubulaires est un tube avant 7, qui comporte 
deux logements borgnes radiaux 71A et 71B de logement respectif de ces goupilles 8A et 8B. 


[0034] De ce fait, quand on entraine la douille de füt 9 en pivotement, les goupilles 8A et 8B, entrainées par les encoches 
91A et 91 B, entrainent en pivotement l'équipage central 100, en concordance avec le füt 2 de l'équipage supérieur 300. 


[0035] Dans la version illustrée, l'équipage central 100 comporte, de l'avant vers l'arriére, et assemblés par des filetages 
et des taraudages d'axe A, un corps de pointe 4, un tube avant 7, un tube de guidage central 13, et un tube arriére 21. 


[0036] Selon l'invention, le dispositif portable d'écriture 1000 comporte encore, entre l'équipage extérieur avant 301 et 
l'équipage central 100, un équipage intermédiaire 200. Cet équipage intermédiaire 200 s'étend selon la direction D, et 
comporte une pointe 3 servant à la fois de guidage et de moyen de protection au moyen d'écriture 500. De facon propre 
à l'invention, cet équipage intermédiaire 200 est mobile axialement, selon cette direction longitudinale D, et selon une 
premiére course longitudinale par rapport à l'équipage extérieur avant 301, et par rapport à l'équipage central 100. Dans 
la position d'écriture de la fig. 1, l'extrémité de l'équipage intermédiaire 200 est partiellement en retrait de l'orifice frontal 
1A de l'équipage extérieur avant 301, tandis que dans la position rétractée de la fig. 2, cette extrémité est en position 
complétement sortie par rapport à l'orifice frontal 1A de l'équipage extérieur avant 301. 


[0037] Cet équipage intermédiaire 200 comporte, assemblé par vissage à la pointe 3, un tube interne 6 d'axe D, qui com- 
porte deux encoches 61A et 61 B, lesquelles s'étendent longitudinalement selon la direction longitudinale D, et en symétrie 
l'une de l'autre par rapport à l'axe A. La premiére encoche 61A et la deuxiéme encoche 61B guident respectivement les 
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goupilles radiales 8A et 8B. De ce fait, l'équipage central 100, l'équipage intermédiaire 200, et l'équipage extérieur avant 
301 pivotent de facon synchrone. 


[0038] Dans la version illustrée, l'équipage intermédiaire 200 comporte, de l'avant vers l’arriere, et assemblés par des 
filetages et des taraudages d'axe A, une pointe 3 et un tube interne 6. 


[0039] Dans la version illustrée, l'équipage extérieur avant 301 comporte, de l'avant vers l'arriére, un anneau frontal 1 
comportant l’orifice frontal 1A et chassé dans le fût 2, et, et assemblés par des filetages et des taraudages d’axe A, ce 
fût 2, la douille de fût 9, et un anneau de fût 11. 


[0040] Dans la version illustrée, le corps extérieur arrière 401 comporte, de l'avant vers l'arriére, et assemblés par des 
filetages et des taraudages d'axe A, un anneau central 12, une douille de guidage filetée 15, et le capuchon 22. Ce capu- 
chon 22 porte encore, en partie arriére, un bouchon de fermeture 26 chassé et collé, ainsi que des éléments d'étanchéité, 
d’obturation et d'habillage tels qu'un cabochon 32 ou similaire. Un anneau de capuchon 16 est enfermé entre l'anneau 
central 12 et le capuchon 22. 


[0041] Dans des variantes non décrites ici, cette zone arrière peut être modifiée pour intégrer des composants fonctionnels 
tels qu’un bouton-poussoir, une couronne de commande, une tirette, un bouchon amovible, ou autre. Il est alors possible de 
commander d’autres fonctionnalités du contenu, notamment du moyen d'écriture, par sélection d'un paramètre tel qu’une 
longueur de sortie, une couleur, ou autre. 


[0042] L’équipage central 100 comporte de préférence un tube de guidage central 13, qui est ici vissé au tube avant 7, et 
qui comporte une encoche unique 130, qui s’étend longitudinalement selon une la direction longitudinale D. 


[0043] Le dispositif portable d'écriture 1000 comporte une came 17, ou respectivement un tube de transmission 14, so- 
lidaire du premier 300 ou deuxième 400 composant périphérique, cette came 17, ou respectivement ce tube de trans- 
mission 14, coopérant avec un tube de transmission 14, ou respectivement une came 17, asservi en pivotement avec 
l'équipage central 100 et agencé pour exercer une action sur l'équipage intermédiaire 200 à rencontre d'un moyen de 
rappel élastique 5, notamment un ressort. L'invention est décrite ci-après dans une variante particulière, non limitative, où 
la came 17 d'axe A et qui comporte une rampe 170 est portée par le corps extérieur arrière 401, vissée dans le capuchon 
22 avec lequel cette came 17 est donc solidaire en pivotement. 


[0044] Plus particulièrement, dans la variante préférée illustrée, le dispositif portable d’écriture 1000 comporte un tube de 
transmission 14, d'axe A. Ce tube de transmission 14 est monté fou et prisonnier entre, radialement le tube de guidage 
central 130 de l'équipage central 100 et le corps extérieur arrière 401, et, longitudinalement selon la direction D, entre 
d'une part une face de bout 62 arrière du tube interne 6 de l'équipage intermédiaire 200 avec laquelle face de bout arrière 
62 coopère en butée une première extrémité 141 du tube de transmission 14, et d'autre part la rampe 170 de la came 17. 


[0045] Du cóté tourné vers cette rampe de came 170, qui est notamment de profil hélicoidal ou similaire, le tube de 
transmission 14 comporte un bras 140 s'étendant selon une direction paralléle a la direction longitudinale D, et dont 
l'extrémité distale 142 est prévue pour venir en appui sur la rampe de came 170. Ce bras 140 comporte un doigt 143 
faisant excroissance du côté tourné vers l’axe A. Ce doigt 143 coopère avec l’encoche 130 du tube de guidage central 13. 


[0046] Un ressort 5, agencé entre un épaulement 2A du fût 2 et un épaulement avant 63 du tube interne 6, dans une 
chambre 51 ménagée entre l'équipage intermédiaire 200 et l'équipage extérieur avant 301, tend à repousser le tube de 
transmission 14 en appui sur la came 17. 


[0047] Ainsi, le pivotement de l'équipage central 100 et plus particulièrement de l'encoche 130 du tube de guidage central 
13, par rapport à la came 17, a pour effet de modifier la position longitudinale du tube de transmission 14 par rapport à la 
came 17, et donc de modifier la position longitudinale de l'équipage intermédiaire 200. La fin de course vers l'avant du tube 
de transmission 14 correspond à l’atteinte d'une position de butée entre les encoches 61 A, 61B du tube intermédiaire 
6, avec les goupilles respectives 8A et 8B. 


[0048] Sur la fig. 1 montrant une position d'expansion du moyen d'écriture 500, le ressort 5 est dans sa plus grande 
élongation, et le tube interne 6 est au plus pres de la came 17, de ce fait, la pointe З de l'équipage intermédiaire 200 
est partiellement en retrait de l’orifice frontal 1A d'un anneau frontal 1 que comporte l'équipage extérieur avant 301, à 
son extrémité avant qui est opposée au corps extérieur arriere 401. Dans cette position, une premiére extrémité avant 
41, opposée au corps extérieur arriere 401, d'un corps de pointe 4 que comporte l'équipage central 100 et qui est vissé 
au tube avant 7 du côté avant opposé au corps extérieur arrière 401, vient dans une position de butée sur une surface 
intérieure d'appui 31 que comporte la pointe 3. Sur la fig. 2 montrant la position de retrait du moyen d'écriture 500, le 
ressort 5 est dans sa plus grande compression, et le tube interne 6 est au plus loin de la came 17; le corps de pointe 4 
est alors à distance de la surface intérieure d'appui 31, de la valeur d'une course de retrait du moyen d'écriture 500, qui 
correspond à la course axiale du tube de transmission 14 par rapport à la came 17. 


[0049] Du côté arrière opposé au corps de pointe 4, l'équipage central 100 comporte un tube arrière 21 vissé sur le 
tube de guidage central 18. Ce tube arrière 21 comporte, du côté arrière opposé au corps de pointe 4, une cloison 213 
comportant une face d’appui intérieure 214 autour d'un alésage 215. Le tube arrière 21 enferme une came tubulaire 20 
comportant une cloison similaire 203 avec une face d’appui intérieure 204 autour d’un alésage 205. Cette came tubulaire 
20 comporte, du côté opposé à cette cloison 203, une collerette 206, dont une face arrière 207 coopère en position d'appui 
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avec un épaulement intérieur 216 du tube arriere 21. La came tubulaire 20 est plaquée sur la face dappui 214 du tube 
arriere 21 par une collerette 191 d'un tirant 19. Ce tirant 19 est maintenu en appui, par un écrou 28 écrasant un joint 
O-ring 27 en appui sur une face arriere 261 d'un bouchon de fermeture 26 fixé, notamment par chassage et/ou collage, 
ou autre, au capuchon 22 du corps extérieur arriére 401. De facon avantageuse, pour interdire le pivotement du tirant 19, 
celui-ci comporte deux plats 192 qui coopèrent avec un guidage 262 à faces parallèles ménagé dans une cloison 263 
du bouchon de fermeture 26. 


[0050] L'équipage central 100 comporte une chambre intérieure 101 qui reçoit,’ en sa partie avant, le moyen d'écriture 
500, notamment une cartouche 501 dans l'exemple non limitatif illustré par les figures, et, en partie arrière, une douille à 
ergot 18 partiellement guidée dans la came tubulaire 20. 


[0051] Dans sa partie arrière recevant la came tubulaire 20 et la douille à ergot 18, le tube arrière 21 n’a pas de symétrie de 
révolution: il comporte, à l'opposé d'une zone de plus forte section 217 délimitant l'épaulement intérieur 216, une encoche 
212 s'étendant longitudinalement selon la direction longitudinale D. Cette encoche 212 est agencée pour recevoir, dans 
une position angulaire donnée unique, un ergot 181 que porte radialement la douille à ergot 18, de façon à autoriser une 
course de dégagement de la douille à ergot 18 vers la came tubulaire 20 et vers la cloison 213 du tube arrière 21, tel 
que visible sur la fig. 2. 


[0052] Dans la chambre 101 de l'équipage central 100, un ressort 503, en appui du côté avant opposé à la cloison arrière 
213, tend à repousser le moyen d'écriture 500, notamment une cartouche 501, poussant la douille à ergot 18 sur la 
came tubulaire 20. De préférence, la douille à ergot 18 comporte une collerette 182 porteuse d’un joint O-ring ou similaire 
et munie, côté avant, d'une denture frontale 183, destinée à coopérer avec une denture frontale 505 faisant came que 
comporte généralement une cartouche de recharge normalisée 501. 


[0053] Les fig. 1 et 2 montrent une face arrière 184 de l'ergot 181 de la douille à ergot 18 en appui frontal sur respectivement 
une première extrémité 208 et une deuxième extrémité 209 d’un profil de came, hélicoïdal ou similaire, de la came tubulaire 
20. Dans le cas de la fig. 1, la douille à ergot18 est écartée au maximum de la cloison arrière 213, et le moyen d'écriture 
500, notamment un stylet 504 d'une cartouche 501 (ici guidé dans le corps de pointe 4 par l'intermédiaire d'un guide 
502), est dans la position la plus avancée possible, le ressort 503 est comprimé au maximum, le corps de pointe 4 est en 
position d'enfoncement maximal dans la pointe 3, et le stylet 504 constituant l'extrémité avant du moyen d'écriture 500 est 
alors saillant par rapport à un orifice frontal 3A que comporte la pointe 3. 


[0054] Dans le cas de la fig. 2, c'est la configuration inverse: la douille à ergot 18 est rapprochée au maximum de la 
cloison arriere 213, l'ergot 181 est dans l'encoche 212 du tube arriére 21, et le moyen d'écriture 500, notamment une 
cartouche 501, est dans la position la plus reculée possible, le ressort 503 est détendu au maximum, le corps de pointe 
4 est en position d'enfoncement minimal dans la pointe 3, et le stylet 504 est en retrait par rapport à l'orifice frontal 3A 
de la pointe 3. La course axiale de la douille à ergot 81 par rapport à la came tubulaire 20 constitue ainsi une course de 
retrait ou d'avance du moyen d'écriture 500. 


[0055] On comprend que, selon l'invention, le mouvement longitudinal du corps intermédiaire 200 et celui de la douille à 
ergot 18 sont simultanés, et de sens contraire: la cartouche 501 est poussée vers la sortie quand l'équipage intermédiaire 
200 est reculé, et réciproquement. 


[0056] De facon préférée, le corps de pointe 4 comporte quatre ergots radiaux extérieurs 43, qui coopérent avec quatre 
rainures 32 d'orientation et de limitation de course que comporte la pointe 3, s'étendant selon la direction longitudinale D. 


[0057] De préférence, la pointe 3 comporte huit facettes externes 33, agencées pour coopérer avec huit facettes internes 
1B que comporte l'anneau frontal 1. 


[0058] Dans un deuxiéme mode de réalisation de l'invention, qui est avantageusement cumulable avec le premier mode 
exposé ci-dessus, le dispositif portable d'écriture 1000 comporte des deuxiémes moyens de transformation d'un mouve- 
ment de pivotement relatif appliqué à deux composants périphériques 300, 400, de ce dispositif portable d'écriture 1000, 
en un mouvement sensiblement radial d'au moins un troisieme composant 600 mobile de ce dispositif portable d'écriture 
1000. 


[0059] Dans une application particulière illustrée par les figures, ce troisième composant mobile 600 est une agrafe 23, 
montée pivotante par l'intermédiaire d'une goupille 230 dans un alésage 231 de l'agrafe 23, sur un chariot 25, monté dans 
le corps extérieur arriére 401. Ce chariot 25 comporte un logement 251 recevant l'extrémité d'un ressort d'agrafe 24 lequel 
tend à écarter du corps extérieur arriére 401 une premiére extrémité 232 de l'agrafe 23, et à rapprocher du corps extérieur 
arrière 401, par effet de levier, autour de la goupille 230, une deuxième extrémité 233 de l'agrafe 23. 


[0060] Dans une mise en oeuvre préférée de l'invention, et tel que visible sur les fig. 1 et 2, l'agrafe 23 est éclipsable 
dans un logement 221 du capuchon 22, lors d'un mouvement de pivotement relatif entre le corps extérieur arriére 401 
et l'équipage extérieur avant 301. 


[0061] A cet effet, le tube arriére 21 comporte, au niveau de sa cloison arriére 213, une portée excentrique 211 excentrée 
par rapport à un alésage 215, lequel est coaxial à l'axe de pivotement A et constitue le guidage du tirant 19. 
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[0062] Comme il a été exposé plus haut, le mouvement de pivotement relatif entre. le corps extérieur arrière 401 et 
l'équipage extérieur avant 301 entraîne le pivotement, autour de l'axe A, du tube arrière 21, et donc de cette portée 
excentrique 211. 


[0063] Le chariot 25 comporte deux faces parallèles 255, et est mobile de façon coulissante dans un logement de guidage 
à faces parallèles 265 que comporte le bouchon 26. Il comporte, autour de l'axe A, un logement 253 de section oblongue 
agencé pour laisser le passage au tirant 19, dans toutes les positions radiales que peut occuper le chariot 25. Ce chariot 
25 comporte encore des faces d'appui supérieure 254 et inférieure 256, sur lesquelles la portée excentrique 211 prend 
appui pour, respectivement éloigner comme dans la fig. 2, ou rapprocher comme dans la fig. 1, l'agrafe 23 de l'axe A, 
de façon sensiblement parallèle à cet axe A. Ainsi, l'agrafe 23 est éclipsée en position d'écriture, et déployée quand le 
moyen d'écriture 500 est rentré dans le corps du dispositif portable d'écriture 1000, garantissant ainsi à l'utilisateur une 
sécurité d'emploi. 

[0064] Dans la version illustrée, le chariot 25 coulisse radialement par rapport à l'axe D. Un coulissement oblique est 
réalisable par le máme moyen, dans la mesure oü la portée excentrique 211 est de longueur suffisante pour étre toujours 
en appui sur l'une des faces d'appui supérieure 254 et inférieure 256. 


[0065] L'invention est décrite dans le cas particulier ou le troisième composant 600 mobile est une agrafe. Ce troisième 
composant peut étre constitué par tout composant ou objet, fonctionnel et/ou décoratif, que l'on souhaite éclipser en phase 
d'écriture. 

[0066] On comprend que, dans la réalisation illustrée ou sont combinées la premiére et la deuxiéme transformation du 
mouvement de pivotement relatif imprimé au premier composant périphérique 300 et au deuxiéme composant périphérique 
400, dans ce mouvement unique de pivotement relatif on commande à la fois: 

— le retrait ou l'avancée du corps intermédiaire 200; 

— l'avancée ou le retrait de la cartouche 500; 

— l'éclipsage ou le déploiement de l'agrafe 23. 


Revendications 


1. Dispositif portable d'écriture (1000) comportant un moyen d'écriture (500) mobile entre deux positions déployée et 
rétractée, caractérisé en ce que ledit dispositif portable d'écriture (1000) comporte des premiers moyens de transfor- 
mation d'un mouvement de pivotement relatif appliqué à un premier (300) et un deuxiéme (400) composants périphé- 
riques en un mouvement longitudinal dudit moyen d'écriture (500), et/ou des deuxiémes moyens de transformation 
dudit pivotement relatif en un mouvement sensiblement radial d'au moins un troisiéme composant (600) mobile dudit 
dispositif portable d'écriture (1000), et en ce qu'il comporte un équipage central (100) contenant ledit moyen d'écriture 
(500), mobile uniquement longitudinalement par rapport à un équipage intermédiaire (200) mobile uniquement longi- 
tudinalement par rapport audit premier composant périphérique (300), l'extrémité dudit équipage intermédiaire (200) 
étant en retrait ou en dehors d'un orifice frontal (1A) dudit premier composant périphérique (300) dans ladite position 
déployée ou respectivement rétractée. 


2. Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit équipage central (100) s'étend 
selon une direction longitudinale (D) selon laquelle il est uniquement mobile par rapport audit équipage intermédiaire 
(200) dans lequel il est enfermé et qui s'étend également selon ladite direction (D), ledit équipage intermédiaire (200) 
étant mobile uniquement selon ladite direction (D) par rapport à un équipage extérieur avant (300) s'étendant selon 
ladite direction (D) et constituant ledit premier composant périphérique, et en ce que ledit équipage intermédiaire 
(200) est, dans ladite position déployée d'écriture, partiellement en retrait dudit équipage extérieur avant (300), et, 
dans ladite position rétractée, en position complétement sortie par rapport audit équipage extérieur avant (300). 


3. Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit équipage central (100), le- 
dit équipage intermédiaire (200), ledit premier composant périphérique (300), et ledit moyen d'écriture (500) sont 
coaxiaux autour d'un axe de pivotement (A) paralléle à ladite direction longitudinale (D). 


4. Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit équipage central (100), ledit 
équipage intermédiaire (200), ledit premier composant périphérique (300), ledit deuxieme composant périphérique 
(400) et ledit moyen d'écriture (500) sont coaxiaux autour dudit axe de pivotement (A). 


5. Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 3 ou 4, caractérisé en ce que ledit dispositif portable 
d'écriture (1000) comporte au moins des premiers moyens de transformation d'un mouvement de pivotement relatif 
appliqué audit premier (300) et audit deuxiéme (400) composants périphériques, en un mouvement longitudinal dudit 
moyen d'écriture (500), lesdits deux composants périphériques (300; 400) étant préhensibles par un utilisateur et 
s'étendant selon la méme dite direction longitudinale (D) autour d'un axe de pivotement longitudinal (A) étant mobiles 
en pivotement l'un par rapport à l'autre de façon à ce qu'un mouvement de pivotement relatif imprimé par un utilisateur 
permet, selon le sens de pivotement, l'expansion ou la rétraction dudit moyen d'écriture (500) logé à l'intérieur dudit 
dispositif portable d'écriture (1000). 
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Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit dispositif portable d'écriture 
(1000) comporte une came (17), ou respectivement un tube de transmission (14), solidaire dudit premier (300) ou 
deuxiéme (400) composant périphérique, ladite came (17) coopérant avec un tube de transmission (14), ou respec- 
tivement une came (17), asservi en pivotement avec ledit équipage central (100) et agencé pour exercer une action 
sur ledit équipage intermédiaire (200) à rencontre d'un moyen de rappel élastique (5). 


Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit dispositif portable d'écriture 
(1000) comporte ledit tube de transmission (14), s'étendant selon ladite direction (D), qui est monté fou et prisonnier 
entre, radialement un tube de guidage central (130) que comporte ledit équipage central (100) et un corps extérieur 
arriére (400) constituant ledit deuxieme composant périphérique, et, longitudinalement selon ladite direction (D), entre 
d'une part une face de bout (62) d'un tube interne (6) dudit équipage intermédiaire (200), avec laquelle face de bout 
(62) coopére en butée une premiére extrémité (141) dudit tube de transmission (14), et d'autre part une rampe (170) 
que comporte une came (17), s'étendant selon ladite direction (D), et qui est solidaire en pivotement avec ledit corps 
extérieur arriére (400), le tube de transmission (14) comportant, du cóté tourné vers ladite rampe (170) un bras (140) 
s'étendant selon ladite direction (D), et dont l'extrémité distale (142) vient en appui sur ladite rampe (170) sous l'action 
d'un ressort (5), ledit bras (140) comportant un doigt (143) faisant excroissance du cóté tourné vers ledit axe (A) et 
qui coopére avec une encoche (130) dudit tube de guidage central (13), de facon à ce que tout pivotement dudit 
équipage central (100) par rapport à ladite came (17) modifie la position longitudinale dudit tube de transmission (14) 
par rapport à ladite came (17), et donc modifie la position longitudinale dudit équipage intermédiaire (200). 


Dispositif portable d'écriture (1000) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit dispositif portable d'écriture 
(1000) comporte des deuxiémes moyens de transformation d'un mouvement de pivotement relatif appliqué à un pre- 
mier (300) et un deuxiéme (400) composants périphériques dudit dispositif portable d'écriture (1000) en un mouve- 
ment sensiblement radial d'au moins un troisieme composant (600) mobile dudit dispositif portable d'écriture (1000), 
sous l'action d'un moyen de manoeuvre à portée excentrique (211) commandé en pivotement autour d'un axe (A) 
paralléle à ladite direction longitudinale (D) par ledit pivotement relatif pour mouvoir en coulissement un chariot (25) 
à un seul degré de liberté en appui sur ladite portée excentrique (211). 


Dispositif portable d'écriture (1000) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit équipage 
central (100) porte des moyens d'entrainement en pivotement d'un composant mobile (14) que comportent lesdits 
premiers moyens de transformation de mouvement, et constitue une partie desdits deuxièmes moyens de transfor- 
mation de mouvement, pour assurer un mouvement longitudinal dudit équipage intermédiaire (200) synchronisé avec 
un mouvement sensiblement radial dudit troisième composant (600), entre les positions de fin de course respectives 
dudit équipage intermédiaire (200) et dudit troisième composant (600). 
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Fig. 16A Fig. 16B 
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(54) Automate capable d'écrire une signature. 


(57) L'invention concerne un automate capable d'écrire une si- 
gnature formée d’une succession de caractéres ou d’un paraphe 
stylisé, l'automate étant logé dans un volume d'un boîtier et fonc- 
tionnant à l’aide d'un système de trois cames (14, 16, 18), deux 
cames encodant les mouvements d’un bras articulé (2) portant 
un instrument d’écriture dans les deux dimensions d’un plan 
d’écriture, et une troisieme came servant a lever ou abaisser le 
bras articulé (2) perpendiculairement au plan d'écriture, caracté- 
risé en ce que le bras articulé (2) est mobile entre une premiére 
position repliée, et une seconde position sortie dans laquelle il 
est apte à transmettre à l'instrument d'écriture les mouvements 
que lui imprime le systéme de trois cames (14, 16, 18). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] La présente invention concerne un automate capable d'écrire une signature. Plus précisément, la présente inven- 
tion concerne un automate entièrement mécanique capable de reproduire la signature de son propriétaire. Par signature, 
on entend soit une succession de caracteres, soit un paraphe stylisé. 


Arrière-plan technologique de l’invention 


[0002] Parmi les nombreux automates réalisés par la famille Jaquet-Droz, les automates Jaquet-Droz désignent quatre 
pièces fabriquées par Pierre-Jaquet Droz, son fils Henri-Louis Jaquet-Droz et Jean-Frédéric Leschot entre 1767 et 1774: il 
s’agit de la musicienne, du dessinateur et de l’écrivain, la quatrième pièce étant aujourd’hui perdue. Ces trois automates, 
parfaitement fonctionnels, peuvent être admires au Musée d'Art et d'Histoire de Neuchatel, en Suisse, où une démonstra- 
tion de leur fonctionnement est faite chaque premier dimanche du mois. Ces automates peuvent être considérés comme 
de lointains ancêtres des robots modernes. 


[0003] Ces automates ont été conçus et construits dans un double but: d'une part, amuser les cours royales d'Europe, 
et ainsi augmenter les revenus de l’entreprise familiale d'horlogerie de luxe; d'autre part, relever un défi technique en 
s'attaquant, à la faveur d'une expérimentation technique complexe entre toutes, aux problèmes de miniaturisation et de 
synchronisation de systèmes techniques élaborés. 


[0004] L'automate «la musicienne» est une joueuse d'orgue qui joue réellement cing motifs musicaux différents. La mu- 
sique n'est pas enregistrée ou jouée par une boîte à musique, mais bien jouée par l'automate qui enfonce les touches 
dun véritable orgue miniature avec ses doigts. La musicienne «respire» (sa poitrine se lève et s'abaisse), elle suit des 
yeux le jeu de ses mains et fait des mouvements du torse comme un véritable organiste, terminant son récital par une 
révérence au public. 


[0005] Lautomate «le dessinateur», construit entre 1772 et 1774, est une poupée capable d'exécuter quatre dessins: un 
portrait de Louis XV, un couple royal (on pense qu'il s'agit de Louis XVI et de Marie-Antoinette), un chien accompagné de 
l'inscription «Mon toutou», et un Cupidon conduisant un char tiré par un papillon. Le dessinateur fonctionne à l'aide d'un 
système de cames qui encodent les mouvements de la main dans les deux dimensions de la feuille, une troisième came 
servant à lever ou abaisser le crayon. L'automate souffle de temps en temps sur son travail pour en enlever les éclats de 
mine de crayon, geste que les mines de crayon modernes ont rendu inutile. 


[0006] Quant à l'automate «l'écrivain», il est le plus complexe des trois automates anthropomorphes Jaquet-Droz. Il utilise 
un systéme semblable à celui du dessinateur pour écrire une succession de caractéres disponibles parmi un jeu de 40 
caractéres différents. 


[0007] La présente invention est l'expression contemporaine de ce savoir-faire séculaire. Ses auteurs sont animés par la 
méme exigence de précision et la méme volonté de miniaturisation que celles qui animaient les péres-fondateurs. Dans 
le cas d'espéce, le défi était de réaliser un automate capable de réaliser des táches du genre de celles accomplies par 
l'automate «l'écrivain» mais dont les dimensions soient réduites à un point tel que l'automate puisse tenir dans une poche 
d'un veston ou dans un sac à main, à l'image d'un téléphone portable de type «smartphone». 


[0008] A cet effet, la présente invention concerne un automate capable d'écrire une signature qui est logé dans un volume 
d'un boitier, l'automate fonctionnant à l'aide d'un systéme de trois cames, deux cames encodant les mouvements d'un 
bras articulé portant un instrument d'écriture dans les deux dimensions d'un plan d'écriture, et une troisième came servant 
à lever ou abaisser le bras articulé perpendiculairement au plan d'écriture, caractérisé en ce que le bras articulé est mobile 
entre une première position repliée dans laquelle il s'inscrit dans le volume du boitier, et une seconde position sortie dans 
laquelle il est apte à transmettre à l'instrument d'écriture les mouvements que lui imprime le systéme de trois cames. 


[0009] Selon une caractéristique complémentaire de l'invention, le bras portant l'instrument d'écriture est articulé à pivo- 
tement sur le boitier dans lequel est logé l'automate. 


[0010] Selon une autre caractéristique de l'invention, en considérant l'automate depuis un fond vers le dessus, le systéme 
de cames comprend successivement une came inférieure, une came intermédiaire et une came supérieure, la came 
inférieure encodant le déplacement du bras articulé dans l'une des deux dimensions du plan d'écriture selon un mouvement 
de pivotement dans les sens horaire et antihoraire, la came intermédiaire encodant le déplacement du bras articulé dans 
l'autre dimension du plan d'écriture selon un mouvement de coulissement avant-arriére, et la came supérieure encodant 
le déplacement de montée-descente du bras articulé selon une direction perpendiculaire au plan d'écriture. 


[0011] Selon encore une autre caractéristique de l'invention, la came inférieure est reliée cinématiquement au bras articulé 
de l'automate via un levier inférieur qui communique ses déplacements de va-et-vient au bras articulé de l'automate en 
exerçant sur le bras articulé une force qui est parallèle et à distance d'un axe longitudinal de symétrie du bras articulé, la 
came intermédiaire est reliée cinématiquement au bras articulé de l'automate via un levier intermédiaire qui communique 
ses déplacements de va-et-vient au bras articulé de l'automate en exercant sur le bras articulé une force qui est alignée 
avec l'axe longitudinal de symétrie du bras articulé, et la came supérieure est reliée au bras articulé de l'automate via un 
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levier supérieur qui communique ses déplacements de va-et-vient au bras articulé de l'automate en exerçant sur le bras 
articulé une force perpendiculaire au plan d'écriture. 


100121 Selon encore une autre caractéristique de l'invention, l'automate est animé par un mouvement d'horlogerie. 


[0013] Gráce à ces caractéristiques, la présente invention procure un automate capable d'écrire une signature, typique- 
ment la signature de son propriétaire formée soit d'une succession de caractéres, soit d'un paraphe stylisé, et comprenant 
un bras qui porte l'instrument d'écriture et qui, dans une position de rangement, vient s'effacer dans le volume du boitier 
qui héberge le mécanisme de l'automate. En cela, l'automate selon l'invention se distingue de l'automate «l'écrivain» de 
Jaquet-Droz dont le bras n'est pas prévu pour se replier et offre une solution compacte permettant son rangement, par 
exemple dans une poche d'un veston ou dans un sac à main. Par ailleurs, du fait qu'en position de rangement, le bras 
s'inscrit dans le volume du boitier, les risques d'abimer l'automate et son bras en particulier sont évités. 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention ressortiront plus clairement de la description dé- 
taillée qui suit d'un exemple de réalisation de la machine à signer selon l'invention, cet exemple étant donné à titre pure- 
ment illustratif et non limitatif Seulement en liaison avec le dessin annexé sur lequel: 


la fig. 1 est une représentation schématique qui illustre les mouvements dans les deux dimensions d'un plan et 
dans une troisiéme direction perpendiculaire au plan du bras de l'automate selon l'invention qui porte 
l'instrument d'écriture; 


la fig. 2 est une vue en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention, les leviers inférieur, intermé- 
diaire et supérieur étant visibles par transparence à travers les cames inférieure, intermédiaire et supé- 
rieure; 

la fig. 3 est une vue en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention selon un angle de vue différent 


de celui de la fig. 2; 


la fig. 4 est une vue en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention sur laquelle ressort plus parti- 
culiérement la came inférieure et son levier correspondant; 


la fig. 5 est une vue en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention sur laquelle ressort plus parti- 
culiérement la came médiane et son levier correspondant; 


la fig. 6 est une vue en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention sur laquelle ressort plus parti- 
culiérement la came supérieure et son levier correspondant; 


la fig. 7 est une vue en perspective du bras articulé selon l'invention; 
la fig. 8 est une vue en éclaté du bras articulé de la fig. 7; 


la fig. 9 est une vue de détail en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention sur laquelle ressort le 
plan incliné par l'intermédiaire duquel le levier supérieur commande le déplacement du bras articulé selon 
la direction perpendiculaire au plan d'écriture; 


la fig. 10 est une vue de détail en perspective du mécanisme de l'automate selon l'invention sur laquelle ressort la 
goupille d'actionnement du levier de fermeture; 


la fig. 11 est une vue de détail en perspective et à grande échelle de la goupille d'actionnement du levier de ferme- 
ture de la fig. 10; 


la fig. 12 est une vue en perspective de l'automate selon l'invention, le bras articulé étant en position dépliée, et 


la fig. 13 — est une vue en perspective de l'automate selon l'invention, le bras articulé étant en position partiellement 
repliée. 


[0015] La présente invention procéde de l'idée générale inventive qui consiste à procurer un automate capable d'écrire 
une signature de son propriétaire formée soit d'une succession de caractéres, soit d'un paraphe stylisé, miniaturisé au 
point de pouvoir étre rangé par exemple dans une poche d'un veston ou dans un sac à main. Pour atteindre ce résultat, on 
procéde bien sür à des opérations de réduction d'échelle et l'on propose d'équiper l'automate selon l'invention d'un bras 
mobile entre une position rentrée dans laquelle le bras s'efface dans le volume du boitier qui héberge le mécanisme de 
l'automate, et une position sortie d'écriture. Ainsi, en position rentrée, le bras ne fait pas saillie du boitier, ce qui facilite le 
rangement de l'automate et le prémunit contre tout risque d'endommagement. 


[0016] Désigné dans son ensemble par la référence numérique générale 1, l'automate selon l'invention comprend (voir 
fig. 1) un bras articulé 2 qui porte un instrument d'écriture 4 et dont les mouvements dans les deux dimensions d'un plan 
d'écriture 6 et dans une troisiéme direction perpendiculaire au plan d'écriture 6 sont illustrés schématiquement à la fig. 
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1. Plus précisément, le bras 2 est capable d'effectuer dans les deux dimensions du plan decriture 6 un mouvement de 
pivotement selon une direction «x» dans les sens horaire et antihoraire et un mouvement de coulissement avant-arrière 
selon une direction «y». Le bras 2 est enfin capable d'effectuer un mouvement de montée-descente perpendiculairement 
au plan d'écriture 6 selon une direction «z». 


[0017] Lautomate 1 selon l'invention est logé dans un boîtier 8. Dans l'exemple représenté au dessin, le boîtier 8 est de 
forme générale parallélépipédique et ses dimensions sont semblables á celles d'un téléphone portable de type «smart- 
phone», ce qui permet le rangement de l'automate 1 selon l'invention par exemple dans une poche d'un veston ou dans 
un sac à main. Il va cependant de soi que la forme du boîtier 8 peut s'écarter de celle d'un parallélépipède et que ses 
dimensions peuvent étre modifiées. 


[0018] Dans l'exemple représenté aux fig. 2 et 3, l'automate 1 selon l'invention est mu par un mouvement d'horlogerie 
comprenant un barillet 10. Quand le ressort du barillet 10 se détend, il entraîne en rotation via une roue des cames 12 un 
système de trois cames étagées 14, 16 et 18 montées fixes sur un axe 20 de la roue des cames 12. 


[0019] En considérant l'automate 1 selon l'invention depuis son fond 22 vers le dessus, le système de cames comprend 
successivement une came inférieure 14, une came intermédiaire 16 et une came supérieure 18. 


[0020] La came inférieure 14 encode le mouvement du bras articulé 2 dans l’une des deux dimensions du plan d'écriture 
6 correspondant au mouvement de pivotement selon la direction «x» dans les sens horaire et antihoraire. 


[0021] La came intermédiaire 16 encode le mouvement du bras articulé 2 dans l’autre dimension du plan d'écriture 6 
correspondant au mouvement de coulissement avant-arrière selon la direction «y». 


[0022] La came supérieure 18 encode le mouvement de montée-descente du bras articulé 2 selon la direction «z» per- 
pendiculaire au plan d'écriture 6. 


[0023] On observe sur la fig. 3 que la came inférieure 14 est reliée au bras articulé 2 de l'automate 1 via un levier inférieur 
24 qui se présente sous la forme d’un profilé plat et mince en forme de L constitué d'une première et d'une seconde 
portions sensiblement rectilignes, respectivement 24a et 24b, reliées l’une à l’autre par une portion coudée 24c à angle 
presque droit. Le levier inférieur 24 est articulé à pivotement autour d’un point de pivotement 26 situé dans la portion 
coudée 24c. A l'extrémité libre de la première portion rectiligne 24a, le levier inférieur 24 est muni d'un élément 28 par 
lequel le levier inférieur 24 suit le profil de la came inférieure 14. Cet élément suiveur de came 28 est typiquement un téton 
qui fait saillie sous la surface du levier inférieur 24 et qui est fixé à ce dernier par exemple par rivetage. A l'extrémité libre de 
la seconde portion rectiligne 24b, le levier inférieur 24 est muni d'une lame 30 par laquelle le levier inférieur 24 communique 
ses déplacements de va-etvient au bras articulé 2 de l’automate 1. A cet effet, la lame 30 est prévue horizontale pour 
pouvoir pénétrer dans une rainure 32a d’une roulette 32 fixée sur un support 34 porté par le bras articulé 2 à distance de 
son axe longitudinal de symétrie О-О. Le choix préférentiel de la roulette 32 s'explique par la nécessité d'un déplacement 
avec aussi peu de frottements que possible de la lame 30. Ainsi, au fur et à mesure de la rotation de la came inférieure 
14, les déplacements de va-et-vient du levier inférieur 24 sont transformés, grâce à la lame 30 en appui contre la rainure 
32a de la roulette 32, en mouvement de pivotement du bras articulé 2 selon la direction «x» du plan d'écriture 6 dans les 
sens horaire et antihoraire. En effet, la lame 30 exerce sur le bras articulé 2 une force F1 qui est parallèle et à distance 
de l'axe longitudinal de symétrie О-О du bras articulé 2, de sorte que, sous l'effet de cette force F1, le bras articulé 2 
pivote dans un sens ou l’autre. 


[0024] La came intermédiaire 16 est reliée au bras articulé 2 de automate 1 via un levier intermédiaire 36 qui se présente 
(voir fig. 5) sous la forme d’un profilé plat et mince constitué d’une première et d’une seconde portions sensiblement 
rectilignes, respectivement 36a et 36b, reliées entre elles par une portion incurvée 36c. Le levier intermédiaire 36 est 
articulé à pivotement autour d'un point de pivotement 38 situé à l'extrémité libre de la première portion rectiligne 36a. 
Dans la zone de raccordement entre la première portion rectiligne 36a et la portion incurvée 36c, le levier intermédiaire 
36 est muni d'un élément 40 par lequel le levier intermédiaire 36 suit le profil de la came intermédiaire 16. Cet élément 
suiveur de came 40 est typiquement un téton qui fait saillie sous la surface du levier intermédiaire 36 et qui est fixé à ce 
dernier par exemple par rivetage. A l'extrémité libre de la seconde portion rectiligne 36b, le levier intermédiaire 36 est muni 
d'une lame 42 par laquelle le levier intermédiaire 36 communique ses déplacements de va-et-vient au bras articulé 2 de 
l'automate 1. A cet effet, la lame 42 est prévue horizontale pour pouvoir pénétrer dans la rainure 44a d'une roulette 44 
fixée à l'extrémité arriére du bras articulé 2, dans le prolongement axial de celui-ci. 


[0025] Le choix préférentiel de la roulette 44 s'explique par la nécessité d'un déplacement avec aussi peu de frottements 
que possible de la lame 42. Ainsi, au fur et à mesure de la rotation de la came intermédiaire 16, les déplacements de 
va-et-vient du levier intermédiaire 36 sont transformés, gráce à la lame 42 en appui contre la rainure 44a de la roulette 
44, en mouvement de coulissement avant-arriére du bras articulé 2 selon la direction «y» du plan d'écriture 6. En effet, la 
lame 42 exerce sur le bras articulé 2 une force F2 qui est alignée avec l'axe longitudinal de symétrie O-O du bras articulé 
2, de sorte que, sous l'effet de cette force F2, le bras articulé 2 se déplace axialement. 


[0026] La came supérieure 18 est reliée au bras articulé 2 de l'automate 1 via un levier supérieur 46 qui se présente (voir 
fig. 6) sous la forme d'un profilé plat et mince sensiblement rectiligne présentant localement une portion coudée 46a en 
forme de V. А l'une de ses extrémités libres, le levier supérieur 46 est articulé à pivotement autour d'un point de pivotement 
48. Dans sa portion coudée 46a, le levier supérieur 46 est muni d'un élément 50 par lequel le levier supérieur 46 suit le profil 
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de la came supérieure 18. Cet élément suiveur de came 50 est typiquement un téton qui fait saillie sous la surface du levier 
supérieur 46 et qui est fixé à ce dernier par exemple par rivetage. A son autre extrémité libre, le levier supérieur 46 est muni 
d'une cale d'épaisseur 52 par laquelle le levier supérieur 46 est relié rigidement à un élément prolongateur 54. Comme on 
le voit à l'examen des dessins, l'élément prolongateur 54 se présente sous la forme d’un profilé plat et mince sensiblement 
rectiligne qui, grâce à la cale d'épaisseur 52, peut être fixé dans le prolongement du levier supérieur 46 et dans un plan 
plus élevé que celui dans lequel s'étend le levier supérieur 46. A son extrémité libre, l'élément prolongateur 54 porte un 
doigt de guidage 56 et une lame 58 qui se présentent sous la forme de deux plaquettes séparées s'étendant sensiblement 
perpendiculairement à l'élément prolongateur 54 et par lesquelles le levier supérieur 46 communique ses déplacements 
de va-et-vient au bras articulé 2 de l'automate 1. Ainsi, au fur et à mesure de la rotation de la came supérieure 18, les 
déplacements de va-et-vient du levier supérieur 46 sont transformés en mouvement de montée-descente du bras articulé 
2 selon la direction «z» perpendiculaire au plan d'écriture 6 selon des modalités qui sont décrites en détail ci-dessous. 


[0027] Le bras articulé 2 de l'automate 1 selon l'invention comprend (voir fig. 7 et 8) un chássis 60 de type corniére, 
c'est-à-dire formé d'un fond 62 et de deux parois latérales verticales 64 qui s'étendent à distance l'une de l'autre. Ce 
chássis 60 est monté à pivotement autour d'un axe vertical 66 qui fait saillie sous la surface du chássis 60 et qui vient 
se loger dans un évidement correspondant prévu dans le fond 22 du boitier 8. Le bras articulé 2 peut étre déplacé entre 
une premiére position repliée dans laquelle il s'inscrit dans le volume du boitier 8, et une seconde position déployée dans 
laquelle il s'étend sensiblement perpendiculairement à une face frontale 68 du boitier 8. Une plaque 70 généralement 
rectiligne qui porte l'instrument d'écriture 4 est montée coulissante à l'intérieur d'un guide linéaire 72 par l'intermédiaire 
d'un coulisseau 74 sur lequel est fixée la plaque 70. Plus précisément, le coulisseau 74 est monté coulissant à l'intérieur 
du guide linéaire 72 par l'intermédiaire d'une cage à billes 75 qui elle-méme est apte à coulisser à l'intérieur du guide 
linéaire 72. Pour cela, les billes de la cage à billes 75 sont capables de rouler dans des gorges 74a et 75a à profil en 
V prévues respectivement sur les faces latérales extérieures du coulisseau 74 et sur les faces latérales intérieures du 
guide linéaire 72. Lorsque la plaque 70 bouge, le coulisseau 74 se déplace du double par rapport à la cage à billes 75. 
L'ensemble formé par le guide linéaire 72 et la plaque 70 qui porte l'instrument d'écriture 4 est porté par une plaque 
support 76 apte à pivoter par rapport au chássis 60. Pour cela, un trou traversant 78 qui s'étend perpendiculairement à 
l'axe longitudinal de symétrie 0-0 du bras articulé 2 et qui permet le passage d'un axe de pivotement 80 est ménagé dans 
l'épaisseur de la plaque support 76. L'ensemble formé par le guide linéaire 72 et sa plaque support 76 ne posséde donc 
qu'un seul degré de liberté par rapport au châssis 60 du bras articulé 2. Il résulte de ce montage que la plaque 70 qui 
porte l'instrument d'écriture 4 posséde quant à elle deux degrés de liberté par rapport au chássis 60 du bras articulé 2, 
à savoir axialement et en pivotement. 


[0028] Pour finir, la plaque 70 qui porte l'instrument d'écriture 4 est prolongée par un bras flexible 82 tel qu'un bilame 
formé de deux lames 82a et 82b qui s'étendent parallélement à et à distance l'une de l'autre. A son extrémité libre, le bras 
flexible 82 porte la roulette 44 dans la rainure 44a de laquelle pénétre la lame 42 dont est muni le levier intermédiaire 36. 
Le bras flexible 82 est prévu pour empécher qu'une contrainte trop forte ne s'exerce sur la lame 42. A son extrémité libre, 
le bras flexible 82 porte une roulette 83 qui forme avec le bras flexible 82 une cage pour guider le levier intermédiaire 36 
et éviter tout risque de désaccouplement entre celui-ci et le bras flexible 82. 


[0029] La plaque 70 qui porte l'instrument d'écriture 4 est articulée à pivotement sur le bras flexible 82 via un pivot 84 et 
est couplée avec le bras flexible 82 au moyen d'une articulation semi-rigide. Dans l'exemple représenté au dessin, cette 
articulation semi-rigide est formée d'une bille à ressort 86 logée dans un siége 88 ménagé dans la plaque 70 et dans 
lequel elle est retenue par une languette élastique 90. La bille à ressort 86 fait partiellement saillie dans un logement 
92 ménagé dans la surface inférieure du bras flexible 82, en regard du siége 88. Cette articulation semi-rigide dont le 
róle sera expliqué ci-dessous garantit une liaison rigide entre la plaque 70 et le bras flexible 82 jusqu'à une valeur de 
fléchissement maximale au-delà de laquelle la bille à ressort 86 s'enfonce dans son siége 88 et permet le découplage 
entre la plaque 70 et le bras flexible 82. 


[0030] Un premier organe élastique 94 tel qu'un ressort hélicoidal est fixé à une extrémité sur la plaque 70 et à une autre 
extrémité sur le guide linéaire 72. Ce premier organe élastique 94 a pour fonction de forcer, via la plaque 70 et le bras 
flexible 82, la roulette 44 contre la lame 42 et, par réaction, l'élément suiveur de came 40 contre le profil de la came 
intermédiaire 16. Un second organe élastique 96, solidaire d'un pont 98 du bras articulé 2, force la roulette 32 contre la 
lame 30 et, par réaction, l'élément suiveur de came 28 contre le profil de la came inférieure 14. 


[0031] Comme représenté sur la fig. 9, pour transformer les déplacements de va-et-vient du levier supérieur 46 en mou- 
vement de montée-descente du bras articulé 2 selon la direction «z» perpendiculaire au plan d'écriture 6, la lame 58 
portée par l'élément prolongateur 54 du levier supérieur 46 glisse le long d'un plan incliné 100 prévu sur la plaque 70 qui 
porte l'instrument d'écriture 4. Comme le doigt de guidage 56, lui aussi porté par l'élément prolongateur 54, fait saillie 
dans une fente 102 ménagée dans le chássis 60 du bras articulé 2, il est immobilisé dans le sens vertical, de sorte que 
lorsque la lame 58 glisse le long du plan incliné 100, cela provoque un effort vertical F3 vers le haut ou vers le bas de 
la plaque 70 qui porte l'instrument d'écriture 4. 


[0032] En position d'écriture (fig. 12), le bras articulé 2 de l'automate 1 s'étend sensiblement perpendiculairement à la 
face frontale 68 du boitier 8. Lorsque la phase d'écriture est terminée et que l'on souhaite ranger l'automate 1, il faut 
replier le bras articulé 2 de maniére que celui-ci vienne s'effacer dans le volume du boitier 8 qui héberge le mécanisme de 
l'automate 1. Pour cela, on exerce une poussée sur le bras articulé 2 de maniére à le faire pivoter autour de son axe vertical 
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66 en direction de la face frontale 68 du boîtier 8. Au tout début de ce mouvement de pivotement, le levier intermédiaire 36 
est dans une position extrême que l'on n'observe qu'une seule fois sur tout le périmètre de la came intermédiaire 16 et qui 
coincide avec le plus petit rayon de la came intermédiaire 16. Ensuite, lorsqu'on commence à repousser le bras articulé 2 
de l’automate 1, le levier intermédiaire 36 se déplace de façon qu’une goupille 104 qui fait saillie sous la surface du levier 
intermédiaire 36 provoque la levée d’une languette de fermeture 106 (voir fig. 10 et 11). Cette languette de fermeture 106 
va faire office de surface de butée contre laquelle le bras flexible 82 va venir s'appuyer. L'effort de fléchissement résultant 
va provoquer le désaccouplement entre la plaque 70 qui porte l'instrument d'écriture 4 et le bras flexible 82 dans la région 
de 『articulation semi-rigide. En poursuivant le mouvement de fermeture du bras articulé 2 de l'automate 1 (voir fig. 13), 
la plaque 70 va glisser le long d’une paroi latérale 108 du boîtier 8 puis être guidée le long d’un plan incliné 110, ce qui 
permet d'achever le mouvement de fermeture du bras articulé 2. Le maintien en position verrouillé du bras articulé 2 est 
garanti par un système de fermeture à bille à ressort. Un bouton-poussoir 112 permet de libérer le bras articulé 2. 


[0033] Comme il ressort des fig. 1 et 2, un bouton de remontage 114 relié au rochet 116 du barillet 10 via un levier 118 
permet d'armer le ressort du barillet 10. Le bouton de remontage 114 est associé à deux cliquets, le premier de ces deux 
cliquets libérant le rochet 116 pour permettre l'armage du ressort du barillet 10 lorsqu'on tire sur le bouton de remontage 
114, et le second cliquet bloquant le rochet 116 pour éviter le désarmage du ressort du barillet 10 lorsqu'on relâche le 
bouton de remontage 114. Lorsqu'on appuie sur le bouton de déclenchement 120, la denture 122 du barillet 10 transmet le 
couple à la roue des cames 12. Un isolateur 124 garantit une rotation à vitesse constante de la denture 122 du barillet 10. 


[0034] Il va de soi que la présente invention n'est pas limitée au mode de réalisation qui vient d’être décrit et que diverses 
variantes et modifications simples peuvent être envisagées par l'homme du métier sans sortir du cadre de l'invention tel 
que défini par les revendications annexées. On comprendra en particulier que l'automate selon l'invention est capable de 
reproduire la signature de son propriétaire, que cette signature soit composée d'une succession de caractéres ou formée 
d'un paraphe stylisé. Il suffit pour cela que l'automate soit convenablement programmé par un choix adapté des cames 
qui vont commander le déplacement du bras articulé et, par suite, celui de l'instrument d'écriture. 


Nomenclature 
[0035] 
Directions X, yz 


Axe longitudinal de symétrie О-О 


Automate 1 
Bras articulé 2 
Instrument d'écriture 4 
Plan d'écriture 6 
Boitier 8 
Ressort de barillet 10 
Roue des cames 12 
Came inférieure 14 
Came intermédiaire 16 
Came supérieure 18 
Axe 20 
Fond 22 
Levier inférieur 24 
Premiére portion rectiligne 24a 
Seconde portion rectiligne 24b 
Portion coudée 24c 
Point de pivotement 26 
Elément suiveur de came 28 


Lame 

Rainure 

Roulette 

Support 

Force 

Levier intermédiaire 
Première portion rectiligne 
Seconde portion rectiligne 
Portion incurvée 

Point de pivotement 
Elément suiveur de came 
Lame 

Rainure 

Roulette 

Force 

Levier supérieur 

Portion coudée 

Point de pivotement 
Elément suiveur de came 
Cale d'épaisseur 
Elément prolongateur 
Doigt de guidage 

Lame 

Châssis 

Fond 

Parais latérales verticales 
Axe vertical 

Face frontale 

Plaque 

Guide linéaire 
Coulisseau 

Cage à billes 

Plaque support 

Trou traversant 

Axe horizontal de pivotement 


Bras flexible bilame 


30 
32a 
32 
34 
F1 
36 
36a 
36b 
36c 
38 
40 
42 
44a 
44 
F2 
46 
46a 
48 
50 
52 
54 
56 
58 
60 
62 
64 
66 
68 
70 
72 
74 
75 
76 
78 
80 
82 
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Roulette 83 
Pivot 84 
Bille a ressort 86 
Siege 88 
Languette élastique 90 
Logement 92 
Ressort hélicoïdal 94 
Second organe élastique 96 
Pont 98 
Plan incliné 100 
Fente 102 
Effort vertical F3 
Goupille 104 
Languette de fermeture 106 
Paroi latérale 108 
Plan incliné 110 
Bouton-poussoir 112 
Bouton de remontage 114 
Rochet 116 
Levier 118 
Bouton de déclenchement 120 
Denture 122 
Isolateur 124 


Revendications 


1. 
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Automate capable d'écrire une signature formée d'une succession de caracteres ou d'un paraphe stylisé, cet automate 
étant logé dans un volume d’un boîtier (8) et fonctionnant à l’aide d'un système de trois cames (14, 16, 18), deux 
cames encodant les mouvements d'un bras articulé (2) portant un instrument d'écriture (4) dans les deux dimensions 
d'un plan d'écriture (6), et une troisième came servant à lever ou abaisser le bras articulé (2) perpendiculairement 
au plan d'écriture (6), caractérisé en ce que le bras articulé (2) est mobile entre une premiere position repliée, et une 
seconde position sortie dans laquelle il est apte à transmettre à l'instrument d'écriture (4) les mouvements que lui 
imprime le systéme de trois cames (14, 16,18). 


Automate selon la revendication 1, caractérisé en ce que le bras articulé (2) portant l'instrument d'écriture (4) est 
articulé à pivotement sur le boitier (8) dans lequel est logé l'automate (1 ). 


Automate selon la revendication 2, caractérisé en ce que le bras articulé (2) peut être déplacé entre une première 
position repliée dans laquelle il s'inscrit dans le volume du boitier (8), et une seconde position déployée dans laquelle 
il s'étend sensiblement perpendiculairement à une face frontale (68) du boitier (8). 


Automate selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le bras articulé (2) de l'automate 
(1) comprend un chássis (60) monté à pivotement autour d'un axe vertical (66) sur le boitier (8), une plaque (70) qui 
porte l'instrument d'écriture (4) étant montée coulissante à l'intérieur d'un guide linéaire (72), le guide linéaire (72) 
étant monté pivotant à l'intérieur du chássis (60) autour d'un axe horizontal (80) qui s'étend perpendiculairement à 
l'axe longitudinal de symétrie (О-О) du bras articulé (2). 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 
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Automate selon la revendication 4, caractérisé en ce qu’un premier organe élastique (94) est fixé à une extrémité sur 
la plaque (70) et à une autre extrémité sur le guide linéaire (72). 


Automate selon la revendication 5, caractérisé en ce que le premier organe élastique (94) est un ressort hélicoïdal. 


7. Automate selon l’une quelconque des revendications 4 à 6, caractérisé en ce que la plaque (70) qui porte 
l'instrument d'écriture (4) est prolongée par un bras flexible (82). 


Automate selon la revendication 7, caractérisé en ce que la plaque (70) qui porte l'instrument d'écriture (4) est articulée 
à pivotement sur le bras flexible (82). 


Automate selon la revendication 8, caractérisé en ce que la plaque (70) qui porte l'instrument d'écriture (4) est couplée 
avec le bras flexible (82) au moyen d'une articulation semi-rigide. 


Automate selon la revendication 9, caractérisé en ce que l'articulation semi-rigide est formée d'une bille à ressort 
(86) logée dans un siége (88) ménagé dans la plaque (70) et dans lequel elle est retenue par une languette élastique 
(90), la bille à ressort (86) faisant partiellement saillie dans un logement (92) ménagé dans la surface inférieure du 
bras flexible (82), en regard du siége (88). 


Automate selon l'une quelconque des revendications 7 à 10, caractérisé en ce que le bras flexible (82) est un bilame. 


Automate selon l'une quelconque des revendications 7 à 11, caractérisé en ce que, en considérant l'automate (1) 
depuis un fond (22) vers le dessus, le systéme de cames comprend successivement une came inférieure (14), une 
came intermédiaire (16) et une came supérieure (18), la came inférieure (14) encodant le déplacement du bras articulé 
(2) dans l'une des deux dimensions du plan d'écriture (6) selon un mouvement de pivotement dans les sens horaire 
et antihoraire, la came intermédiaire (16) encodant le déplacement du bras articulé (2) dans l'autre dimension du plan 
d'écriture (6) selon un mouvement de coulissement avant-arriére, et la came supérieure (18) encodant le déplacement 
de montée-descente du bras articulé (2) selon une direction perpendiculaire au plan d'écriture (6). 


Automate selon la revendication 12, caractérisé en ce que la came inférieure (14) est reliée cinématiquement au bras 
articulé (2) de l'automate (1) via un levier inférieur (24) qui communique ses déplacements de va-et-vient au bras 
articulé (2) de l'automate (1) en exercant sur le bras articulé (2) une force qui est paralléle et à distance d'un axe 
longitudinal de symétrie (О-О) du bras articulé (2), en ce que la came intermédiaire (16) est reliée cinématiquement au 
bras articulé (2) de l'automate (1) via un levier intermédiaire (36) qui communique ses déplacements de va-et-vient au 
bras articulé (2) de l'automate (1) en exerçant sur le bras articulé (2) une force qui est alignée avec l'axe longitudinal de 
symétrie (О-О) du bras articulé (2), et en ce que la came supérieure (18) est reliée au bras articulé (2) de l'automate 
(1) via un levier supérieur (46) qui communique ses déplacements de va-et-vient au bras articulé (2) de l'automate 
(1) en exercant sur le bras articulé (2) une force perpendiculaire au plan d'écriture (6). 


Automate selon la revendication 13, caractérisé en ce que le levier inférieur (24) est muni d'une lame (30) par laquelle 
le levier inférieur (24) communique ses déplacements de va-et-vient au bras articulé (2) de l'automate (1 ), la lame 
(30) étant prévue horizontale pour pouvoir pénétrer dans une rainure (32a) d'une roulette (32) fixée sur un support 
(34) porté par le bras articulé (2) à distance de son axe longitudinal de symétrie (О-О). 


Automate selon l'une quelconque des revendications 13 ou 14, caractérisé en ce que le levier intermédiaire (36) est 
muni d'une lame (42) par laquelle le levier intermédiaire (36) communique ses déplacements de va-et-vient au bras 
articulé (2) de l'automate (1), la lame (42) étant prévue horizontale pour pouvoir pénétrer dans une rainure (44a) d'une 
roulette (44) fixée à une extrémité arriére du bras articulé (2), dans le prolongement axial de celui-ci. 


Automate selon la revendication 15, caractérisé en ce que le bras flexible (82) porte, à une extrémité libre, la roulette 
(44) dans la rainure (44a) de laquelle pénétre la lame (42) dont est muni le levier intermédiaire (36). 


Automate selon l'une quelconque des revendications 13 à 16, caractérisé en ce qu'une cale d'épaisseur (52) permet 
de fixer rigidement un élément prolongateur (54) dans le prolongement du levier supérieur (46) et dans un plan plus 
élevé que celui dans lequel s'étend le levier supérieur (46), l'élément prolongateur (54) portant un doigt de guidage 
(56) et une lame (58) par lesquels le levier supérieur (46) communique ses déplacements de va-et-vient au bras 
articulé (2) de l'automate (1). 


Automate selon la revendication 17, caractérisé en ce que le doigt (56) et la lame (58) se présentent sous la forme 
de deux plaquettes séparées s'étendant sensiblement perpendiculairement à l'élément prolongateur (54), le doigt 
(56) glissant le long d'un plan incliné (100) prévu sur la plaque (70) qui porte l'instrument d'écriture (4), et le doigt de 
guidage (56) faisant saillie dans une fente (102) ménagée dans le chássis (60). 


Automate selon l'une quelconque des revendications 12 à 18, caractérisé en ce que, au tout début du mouvement de 
repliement du bras articulé (2), le levier intermédiaire (36) est dans une position extréme que l'on n'observe qu'une 
seule fois sur tout le périmétre de la came intermédiaire (16) et qui coincide avec le plus petit rayon de la came 
intermédiaire (16) et en ce qu'ensuite, lorsqu'on commence à repousser le bras articulé (2), le levier intermédiaire 
(36) se déplace de façon qu'une goupille (104) qui fait saillie sous la surface du levier intermédiaire (36) provoque 
la levée d'une languette de fermeture (106) qui fait office de surface de butée contre laquelle le bras flexible (82) 
va venir s'appuyer, l'effort de fléchissement résultant provoquant le désaccouplement entre la plaque (70) qui porte 
l'instrument d'écriture (4) et le bras flexible (82) dans la région de l'articulation semi-rigide, la plaque (70) glissant 


20. 


21. 
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ensuite le long d'une paroi latérale (108) du boítier (8) puis étant guidée le long d'un plan incliné (110), ce qui permet 
d'achever le mouvement de fermeture du bras articulé (2). 


Automate selon la revendication 19, caractérisé en ce que le maintien en position verrouillé du bras articulé (2) est 
garanti par un système de fermeture à bille à ressort. 


Automate selon l’une quelconque des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que l’automate (1) est animé par un 
mouvement d'horlogerie (10). 
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(54) Mécanisme régulateur d'horlogerie comportant deux oscillateurs. 


(57) L'invention concerne un mécanisme régulateur (100) 
dhorlogerie comportant, montés mobiles, au moins en pivote- 
ment par rapport á une platine (1 ), une roue d'échappement 
(51) agencée pour recevoir un couple moteur via un rouage, et 
un premier oscillateur (110) comportant une premiére structure 
(310) rigide reliée à ladite platine (1) par des premiers moyens 
de rappel élastique (210). 

Ledit mécanisme régulateur (100) comporte un deuxième 
oscillateur (120) comportant une deuxième structure rigide 
(320) reliée à ladite première structure (310) rigide par des 
deuxièmes moyens de rappel élastique (220), et qui comporte 
des moyens de guidage (42) agencés pour coopérer avec des 
moyens de guidage complémentaire (52) que comporte ladite 
roue d'échappement (51), synchronisant ledit premier oscillateur 
(110) et ledit deuxième oscillateur (120) avec ledit rouage. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie comportant une platine et, montés mobiles, au moins 
en pivotement par rapport a ladite platine, une roue d'échappement qui pivote autour d'un axe d'échappement et est 
agencée pour recevoir un couple moteur, par l'intermédiaire d'un rouage, et un premier oscillateur comportant une première 
structure rigide reliée à ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique. 


[0002] L'invention concerne un mouvement dhorlogerie comportant un tel mécanisme régulateur. 
[0003] L'invention concerne une piéce d'horlogerie comportant un tel mouvement. 


[0004] L'invention concerne le domaine de la régulation des piéces d'horlogerie mécaniques, en particulier des montres 
mécaniques. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Dans un mécanisme d'échappement d'horlogerie, l'échappement à ancre suisse généralement utilisé présente un 
rendement assez bas (de l'ordre de 3596). 


[0006] Les principales sources de pertes d'un échappement à ancre suisse sont: 
— les frottements des palettes de l'ancre sur les dents; 

— les chocs dus aux mouvements saccadés de la roue et de l'ancre; 

— la chute nécessaire pour s'accommoder des erreurs d'usinage. 


[0007] La mise au point d'un nouveau systéme de synchronisation d'un rouage mú par un ressort moteur avec un résona- 
teur dans un mouvement de montre, à rendement supérieur à celui d'un échappement à ancre suisse, peut se traduire par: 
— une augmentation de l'autonomie de la montre; 

— une amélioration des propriétés chronométriques de la montre; 

— une différentiation marketing et esthétique. 


[0008] On cherche des systémes permettant de synchroniser un rouage mú par un ressort moteur avec un résonateur, 
et qui présenteraient un rendement supérieur au rendement de l'échappement à ancre suisse. 


Résumé de l'invention 


[0009] L'invention se propose de créer des mécanismes qui présentent un rendement supérieur au rendement de 
l'échappement à ancre suisse. 


[0010] L'invention consiste en un système permettant de synchroniser un rouage, notamment mû par un ressort moteur, 
avec un résonateur. 


[0011] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie comportant une platine et, montés mobiles, 
au moins en pivotement par rapport à ladite platine, une roue d'échappement qui pivote autour d'un axe d'échappement 
et est agencée pour recevoir un couple moteur, par l'intermédiaire d'un rouage, et un premier oscillateur comportant une 
première structure rigide reliée à ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique, caractérisé en ce que ledit 
mécanisme régulateur comporte encore au moins un deuxiéme oscillateur comportant une deuxiéme structure rigide qui 
est reliée à ladite premiére structure rigide par des deuxiémes moyens de rappel élastique qui sont agencés pour autoriser 
un mouvement au moins de pivotement de ladite deuxiéme structure rigide par rapport à ladite premiére structure rigide, et 
en ce que ladite deuxiéme structure comporte des moyens de guidage agencés pour coopérer avec des moyens de gui- 
dage complémentaire que comporte ladite roue d'échappement, synchronisant ledit premier oscillateur et ledit deuxième 
oscillateur avec ledit rouage. 


[0012] L'invention concerne un mouvement d'horlogerie comportant un tel mécanisme régulateur. 


[0013] L'invention concerne une piéce d'horlogerie comportant un tel mouvement, caractérisée en ce qu'elle est une 
montre. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée et en vue en plan, une première variante d'un mécanisme régulateur se- 
lon l'invention, comportant deux oscillateurs formés par des ensembles balancier-spiral dont l'un pivote sur 
l'autre et coopére avec une roue d'échappement, dans un état instantané au cours d'une oscillation de cha- 
cun de ces ensembles balanciers-spiral; 
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lafig.2 represente, de facon schématisée et en vue en plan, une deuxieme variante d'un mécanisme régulateur 
selon l'invention, comportant deux balanciers sectoriels reliés par des jeux de lame croisées, le premier à 
une platine, et le deuxième, qui coopére avec une roue d'échappement, relié au premier balancier, dans un 
état instantané au cours d'une oscillation de chacun de ces oscillateurs; 


la fig. 3 représente le mécanisme de la fig. 1 dans un état au repos en l'absence de toute excitation, les ressorts 
spiraux n'étant pas représentés; 


la fig. 4 représente le mécanisme de la fig. 2 dans un état au repos en l'absence de toute excitation; 


la fig. 5 est un schéma-blocs figurant une pièce d’horlogerie comportant une montre équipée d'un mouvement avec 
un mécanisme régulateur selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés; 


[0015] L'invention consiste en un systéme permettant de synchroniser un rouage mú par un ressort moteur avec un 
résonateur. 


[0016] L'invention concerne plus particulièrement la régulation des mouvements mécaniques. 


[0017] Le principe de l'invention est d'équiper une montre mécanique d'un mouvement comportant au moins deux oscil- 
lateurs montés en série l'un avec l'autre, notamment empilés, synchronisés avec un rouage par une coopération méca- 
nique entre le dernier oscillateur de la cascade et un composant du rouage, entre des moyens de guidage et des moyens 
de guidage complémentaire, notamment un doigt et une came, ou plus particulièrement un doigt et une roue à rainure. 
L'invention est illustrée, de facon non limitative, avec seulement deux oscillateurs montés en cascade. 


[0018] Plus particulièrement, l'invention concerne un mécanisme régulateur 100 d'horlogerie. Ce mécanisme régula- 
teur 100 comporte une platine 1 et, montés mobiles, au moins en pivotement par rapport à cette platine 1, une roue 
d'échappement 51 et un premier oscillateur 110. 


[0019] La roue d'échappement 51 pivote autour d'un axe d'échappement D et est agencée pour recevoir, par 
l'intermédiaire d'un rouage, un couple moteur. Dans une application particuliére, ce couple moteur est fourni par un moyen 
de stockage d'énergie, tel qu'un barillet, d'un mouvement 200 auquel est destiné à étre incorporé le mécanisme régulateur 
100. 


[0020] Le premier oscillateur 110 comporte une premiére structure rigide 310, qui est reliée à la platine 1 par des premiers 
moyens de rappel élastique 210. 


[0021] Selon l'invention, le mécanisme régulateur 100 comporte encore au moins un deuxieme oscillateur 120. Ce 
deuxième oscillateur 120 comporte une deuxième structure rigide 320, qui est reliée à la première structure rigide 310 du 
premier oscillateur 110 par des deuxiémes moyens de rappel élastique 220. 


[0022] Ces deuxiémes moyens de rappel élastique 220 sont agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivote- 
ment de la deuxième structure rigide 320 par rapport à la première structure rigide 310. 


[0023] Et cette deuxiéme structure 320 comporte des moyens de guidage 42, qui sont agencés pour coopérer avec des 
moyens de guidage complémentaire 52 que comporte la roue d'échappement 51. Ces moyens de guidage 42 et ces 
moyens de guidage complémentaire 52 forment ensemble un moyen de transmission de mouvement, pour synchroniser 
le premier oscillateur 110 et le deuxiéme oscillateur 120 avec le rouage auquel appartient la roue d'échappement 51. 


[0024] Ce moyen de transmission de mouvement peut prendre différentes formes: systéme rainure-goupille, tel qu'illustré 
de façon non limitative par les figures, système bielle-manivelle, ou autre. 


[0025] L'invention est décrite ici avec deux oscillateurs montés en série. Naturellement, elle est aussi applicable à une 
cascade d'oscillateurs montés en série les uns avec les autres. 


[0026] De facon préférée, le premier oscillateur 110 et le deuxiéme oscillateur 120 ont des fréquences propres égales. 


[0027] De préférence, le premier oscillateur 110 et le deuxième oscillateur 120 ont entre eux un déphasage angulaire 
sensiblement constant et voisin de 90°. 


[0028] Ces au moins deux résonateurs, formés par le premier oscillateur 110 et le deuxième oscillateur 120, de préférence 
de méme fréquence propre, présentant chacun un degré de liberté angulaire, sont empilés de maniére à ce qu'un point 
particulier du deuxiéme résonateur parcoure une trajectoire patatoide 53 fermée autour d'un point fixe, qui est ici le pivot 
151 de la roue d'échappement 51, pour les mécanismes illustrés sur les figures. Plus cette trajectoire 53 présente une 
forme proche d'un cercle, et meilleure est la synchronisation. La trajectoire 53 est plus généralement une ellipse, dont 
l'excentricité dépend de la géométrie du mécanisme, notamment au niveau de la liaison entre les moyens de guidage 42, 
et les moyens de guidage complémentaire 52. 


[0029] Dans une réalisation avantageuse, le premier oscillateur 110 pivote autour d'un premier axe de pivotement O1, 
et oscille dans un plan paralléle à la platine 1 de part et d'autre d'un premier axe plan A1, le deuxiéme oscillateur 120 
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pivote autour d'un deuxieme axe de pivotement O2 et oscille dans un plan paralléle a la platine 1 autour d'un deuxiéme 
axe plan A2, et, en projection sur la platine 1, le premier axe plan A1 et le deuxième axe plan A2 font l’un avec l’autre 
un angle compris entre 60»et 120°. 


[0030] De préférence, cet angle est compris entre 80° et 100°. Dans une réalisation particulière, il est de 90°. 


[0031] Dans les réalisations particulières illustrées par les figures, l'oscillateur le plus en aval, ici le deuxième oscillateur 
120, présente, en un point particulier, un moyen d'interaction, tel qu'une goupille, constituant les moyens de guidage 42 
pour coopérer avec la roue d'échappement 51. Les oscillations des deux résonateurs, premier oscillateur 110 et deuxiéme 
oscillateur 120, sont entretenues par la roue d'échappement 51 laquelle présente également un moyen d’interaction, tel 
qu'une came ou une rainure, et notamment une rainure radiale, constituant les moyens de guidage complémentaire 52. 
La roue d'échappement 51 est soumise á un couple moteur. Sa vitesse est synchronisée par la fréquence des deux 
résonateurs. 


[0032] Le mouvement de chaque oscillateur du mécanisme régulateur 100 est de préférence plan. Les plans de mobilité 
des différents oscillateurs constituant le mécanisme régulateur 100 peuvent être confondus, ou parallèles les uns aux 
autres. 


[0033] Ainsi, de préférence, le mécanisme régulateur 100 comporte des premiers moyens de guidage plan, qui sont 
agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement de la première structure 310 par rapport à un point de la 
platine 1, dans un plan P parallèle à celui de la platine 1. De même, le mécanisme régulateur 100 comporte des deuxièmes 
moyens de guidage plan, qui sont agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement de la deuxième structure 
820 par rapport à la première structure 310 dans le plan P ou dans un plan parallèle audit plan P 


[0034] Dans un mode particulier de réalisation, la deuxième structure rigide 320 est montée pivotante sur la première 
structure rigide 310. 


[0035] La fig. 1 illustre une première variante, dans laquelle deux balanciers-spiraux pivotes classiquement, empiles l'un 
sur l'autre, sont synchronisés avec un rouage via une interaction rainure-goupille. On réalise ainsi une montre mécanique 
300 munie de deux balanciers empilés, synchronisés par une roue à rainure. 


[0036] Plus précisément, le premier oscillateur 110 comporte un premier ensemble balancier-spiral 11. Ce premier ba- 
lancier-spiral 11 comporte un premier balancier 31, constituant la première structure 310 rigide, et un premier spiral 21, 
qui constitue les premiers moyens de rappel élastique 210, et dont la spire externe est fixée à la platine 1 au niveau d'un 
premier piton 61, et qui pivote autour d'un premier axe de pivotement O1. 


[0037] Le premier balancier 31 comporte un premier pivot 41, excentré par rapport au premier axe de pivotement O1. Ce 
premier pivot 41 définit un deuxième axe de pivotement O2 autour duquel pivote un deuxième ensemble balancier-spiral 
12, qui constitue le deuxième oscillateur 120. 


[0038] Ce deuxième ensemble balancier-spiral 12 comporte un deuxième balancier 32, qui constitue la deuxième structure 
rigide 320, et un deuxième spiral 22, qui constitue les deuxièmes moyens de rappel élastique 220, et dont la spire externe 
est fixée au premier balancier 31 au niveau d'un deuxième piton 62. Et ce deuxième balancier 32 constitue la deuxième 
structure 320 comportant les moyens de guidage 42. 


[0039] La fig. 2 illustre une deuxième variante, dans laquelle deux balanciers à lames croisées, en cascade l’un avec 
l'autre, sont synchronisés avec un rouage via une interaction rainure-goupille. 


[0040] Un premier balancier, constitué ici et de facon non limitative de deux secteurs circulaires bout à bout, constitue 
la premiére structure 310 rigide. Un deuxiéme balancier, constitué ici et de facon non limitative d'un secteur circulaire, 
constitue la deuxième structure rigide 320. Plus particulièrement, ce premier balancier 310 et ce deuxième balancier 320 
sont coplanaires. 


[0041] Plus précisément, dans cette deuxième variante, les premiers moyens de rappel élastique 210 comportent au 
moins une premiére lame flexible 210A et une deuxiéme lame flexible 210B, qui sont croisées l'une avec l'autre, et qui 
constituent ensemble les premiers moyens de guidage plan agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement 
de la premiére structure 310 par rapport à une partie 101 de la platine 1 dans un plan P paralléle à celui de la platine 1. 
Cette partie 101 de la platine 1 peut étre un élément rapporté, ou une partie de la platine 1. La premiére lame flexible 
210A est fixée à la partie 101 de la platine 1 en un point 211, et au premier balancier 310 en un point 214, et la deuxième 
lame flexible 210B est fixée à la partie 101 de la platine 1 en un point 212, et au premier balancier 310 en un point 213. 


[0042] Dans une réalisation préférée, la première lame flexible 210A et la deuxième lame flexible 210B sont distantes 
l'une de l'autre et agencées selon deux plans distincts paralléles à la platine 1. 


[0043] Les deuxiémes moyens de rappel élastique 220 comportent, de facon similaire, au moins une troisiéme lame 
flexible 220A et une quatriéme lame flexible 220B croisées l'une avec l'autre et constituant ensemble les deuxiémes 
moyens de guidage plan agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement de la deuxième structure 320 par 
rapport à la premiére structure 310 dans un plan P paralléle à celui de la platine 1, et pour assurer une fonction de rappel 
élastique. La troisième lame flexible 220A est fixée au premier balancier 310 en un point 312, et au deuxième balancier 
320 en un point 313, et la quatrième lame flexible 220B est fixée au premier balancier 310 en un point 311, et au deuxième 
balancier 320 en un point 314. 
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[0044] Dans une réalisation préférée, la troisieme lame flexible 220A et la quatrieme lame flexible 220B sont distantes 
l'une de l'autre et agencées selon deux plans distincts parallèles à la platine 1. 


[0045] Ces différentes lames croisées sont, avantageusement, réalisées selon deux plans parallèles. 


[0046] Dans une exécution avantageuse, la partie 101 de la platine 1, la première lame flexible 210A et la deuxième lame 
flexible 210B, le premier balancier 310, la troisième lame flexible 220A et la quatrième lame flexible 220B, le deuxième 
balancier 320, forment un ensemble monobloc en matériau micro-usinable tel que silicium ou similaire. 


[0047] Dans une exécution particulière, la totalité de la platine 1, la première lame flexible 210A et la deuxième lame 
flexible 210B, le premier balancier 310, la troisième lame flexible 220A et la quatrième lame flexible 220B, le deuxième 
balancier 320, forment un ensemble monobloc en matériau micro-usinable tel que silicium ou similaire. 


[0048] Pour l'une et l'autre de ces premières et deuxièmes variantes, lesquelles ne sont pas limitatives de l'invention, les 
moyens de guidage 42 et les moyens de guidage complémentaire 52 peuvent prendre différentes formes. 


[0049] Dans les variantes illustrées par les figures, la coopération entre les moyens de guidage 42 et les moyens de 
guidage complémentaire 52 est mécanique. 


[0050] Dans les formes illustrées aux fig. 1 et 2, les moyens de guidage 42 comportent un doigt, qui est porté par la 
deuxiéme structure rigide 320, et qui est agencé pour coopérer avec deux surfaces opposées d'une came constituant 
les moyens de guidage complémentaire 52, et que comporte la roue d'échappement 51. Cette came est excentrée par 
rapport à l'axe d'échappement D, et la trajectoire 53 du doigt entoure l'axe d'échappement D. 


[0051] De préférence, cette came est une rainure à faces paralléles que comporte la roue d'échappement 51. 


[0052] Dans une exécution avantageuse de la deuxiéme variante, la partie 101 de la platine 1, la premiére lame flexible 
210A et la deuxième lame flexible 210B, le premier balancier 310, la troisième lame flexible 220A et la quatrième lame 
flexible 220B, le deuxiéme balancier 320, et le doigt 42 (ou similaire), forment un ensemble monobloc en matériau micro- 
usinable tel que silicium ou similaire. 


[0053] De facon particuliére, la came est une rainure sensiblement radiale, ou strictement radiale dans le cas des figures, 
de la roue d'échappement 51. 


[0054] Avantageusement, la rainure formant came comporte une premiére partie intérieure radiale par rapport à l'axe 
d'échappement D, qui est tangente à une deuxiéme partie courbe de concavité constante ou décroissante en s'éloignant 
de l'axe d'échappement D de facon à compenser les défauts d'isochronisme. 


[0055] Dans une réalisation particuliére, le doigt est une goupille qui est agencée pour coopérer à jeu minimal avec la 
rainure, le moyen de transmission de mouvement étant ainsi un systéme rainure-goupille. 


[0056] Dans une réalisation particuliére, les moyens de guidage 42 comportent un doigt porteur d'une cage intérieure 
d'un roulement à bille. La cage extérieure de ce roulement est avantageusement montée dans un curseur frottant avec 
friction dans une rainure radiale de la roua d'échappement. Ce curseur frottant permet de favoriser un déphasage de 90? 
entre les deux résonateurs et ainsi d'éviter que la trajectoire collapse sur une ligne. 


[0057] Dans une réalisation particuliére, le premier oscillateur 110 pivote autour d'un premier axe de pivotement O1 et 
oscille dans un plan paralléle à la platine 1 de part et d'autre d'un premier axe plan Al, le deuxiéme oscillateur 120 pivote 
autour d'un deuxième axe de pivotement O2 et oscille dans un plan parallèle à la platine 1 autour d'un deuxième axe plan 
A2, et, dans une position de repos du premier oscillateur 110 et du deuxiéme oscillateur 120 libre de toute excitation, le 
premier axe de pivotement O1, le deuxiéme axe de pivotement O2, et le doigt définissent ensemble un angle e compris 
entre 60? et 120°. De préférence cet angle e est compris entre 80° et 100°. 


[0058] Dans une réalisation particuliére de l'invention, la coopération entre les moyens de guidage 42 et les moyens de 
guidage complémentaire 52 est magnétique ou/et électrostatique. 


[0059] Ainsi, plus particulièrement, dans un autre mode de réalisation non illustré par les figures, pour supprimer les 
frottements, les moyens de guidage 42 comportent au moins un aimant ou une piste ferromagnétique, agencé(e) pour 
coopérer avec au moins un aimant ou une piste ferromagnétique que comportent les moyens de guidage complémentaire 
52. 


[0060] Dans un autre mode de réalisation non illustré par les figures, également pour supprimer les frottements, les 
moyens de guidage 42 comportent au moins une piste électrisée ou électrostatiquement conductrice, agencée pour co- 
opérer avec au moins une piste électrisée ou électrostatiquement conductrice que comportent les moyens de guidage 
complémentaire 52. 


[0061] L'invention concerne encore un mouvement 200 d'horlogerie comportant un tel mécanisme régulateur 100. 


[0062] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 300 comportant un tel mouvement 200, et notamment cette 
piece d'horlogerie 300 est une montre. 


[0063] L'invention présente de nombreux avantages: 


CH 709 536 A2 


— l'invention permet d'éviter les mouvements saccadés caractéristiques d'un échappement à ancre suisse et, par consé- 


quent, les pertes dues aux chocs; 


— l'invention propose une innovation dans le domaine de l'échappement tout en respectant les codes horlogers clas- 


siques, par le maintien de balanciers-spiral; 


— pour la première variante, on peut bénéficier de tout le savoir-faire horloger pour utiliser des résonateurs isochrones. 


Revendications 


1. 


10. 


Mécanisme régulateur (100) dhorlogerie comportant une platine (1) et, montés mobiles au moins en mouvement de 
pivotement par rapport à ladite platine (1), une roue d'échappement (51) qui pivote autour d'un axe d'échappement 
(D) et est agencée pour recevoir un couple moteur par l'intermédiaire d'un rouage, et un premier oscillateur (110) 
comportant une premiére structure rigide (310) reliée à ladite platine (1) par des premiers moyens de rappel élastique 
(210), caractérisé en ce que ledit mécanisme régulateur (100) comporte encore au moins un deuxiéme oscillateur 
(120) comportant une deuxiéme structure rigide (320) qui est reliée à ladite premiére structure rigide (310) par des 
deuxiémes moyens de rappel élastique (220) qui sont agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement 
de ladite deuxiéme structure rigide (320) par rapport à ladite premiére structure rigide (310), et en ce que ladite 
deuxiéme structure (320) comporte des moyens de guidage (42) agencés pour coopérer avec des moyens de guidage 
complémentaire (52) que comporte ladite roue d'échappement (51), formant ensemble un moyen de transmission de 
mouvement pour synchroniser ledit premier oscillateur (110) et ledit deuxième oscillateur (120) avec ledit rouage. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit premier oscillateur (110) et ledit 
deuxième oscillateur (120) ont des fréquences propres égales. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit premier oscillateur (110) 
et ledit deuxième oscillateur (120) ont entre eux un déphasage angulaire sensiblement constant et voisin de 90°. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite roue 
d'échappement (51) entretient ledit premier oscillateur (110) dans une première direction, et entretient ledit deuxième 
oscillateur (120) dans une deuxiéme direction sensiblement orthogonale à ladite premiére direction, et encore ca- 
ractérisé en ce que la rigidité dudit deuxième oscillateur (120) lui permet d'entretenir lui-même les oscillations dudit 
premier oscillateur (110). 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit premier oscilla- 
teur (110) pivote autour d'un premier axe de pivotement (O1) et oscille dans un plan paralléle à ladite platine (1) de 
part et d'autre d'un premier axe plan (A1), en ca que ledit deuxième oscillateur (120) pivote autour d'un deuxième 
axe de pivotement (O2) et oscille dans un plan parallèle à ladite platine (1) de part et d'autre d'un deuxième axe plan 
(A2), en ce que, en projection sur ladite platine (1), ledit premier axe plan (A1) et ledit deuxiéme axe plan (A2) font 
l'un avec l'autre un angle compris entre 60°et 120°. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que, en projection sur ladite platine 
(1), ledit premier axe plan (A1) et ledit deuxième axe plan (A2) font l'un avec l'autre un angle compris entre 80° et 100°. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
régulateur (100) comporte des premiers moyens de guidage plan agencés pour autoriser un mouvement au moins de 
pivotement de ladite premiére structure (310) par rapport à un point de ladite platine (1) dans un plan (P) paralléle à 
celui de ladite platine (1), en ce que ledit mécanisme régulateur (100) comporte des deuxiémes moyens de guidage 
plan agencés pour autoriser un mouvement au moins de pivotement de ladite deuxième structure (320) par rapport 
à ladite première structure (310) dans ledit plan (P) ou dans un plan parallèle audit plan P. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite deuxiéme struc- 
ture rigide (320) est montée pivotante sur ladite premiére structure rigide (310). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit premier oscillateur (110) 
comporte un premier ensemble balancier-spiral (11) comportant un premier balancier (31) et un premier spiral (21), 
dont la spire externe est fixée à ladite platine (1) au niveau d'un premier piton (61), et qui pivote autour d'un premier 
axe de pivotement (O1), caractérisé en ce que ledit premier balancier (31) comporte un premier pivot (41), excentré 
par rapport audit premier axe de pivotement (O1), définissant un deuxiéme axe de pivotement (O2) autour duquel 
pivote un deuxiéme ensemble balancier-spiral (12) qui constitue ledit deuxiéme oscillateur (120) et qui comporte un 
deuxiéme balancier (32) et un deuxiéme spiral (22) dont la spire externe est fixée audit premier balancier (31) au 
niveau d'un deuxiéme piton (62), et en ce que ledit deuxiéme balancier (32) constitue ladite deuxiéme structure (320) 
comportant lesdits moyens de guidage (42). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 7, caractérisé en ce que lesdits premiers moyens de rappel élas- 
tique (210) comportent au moins une premiére lame flexible (210A) et une deuxiéme lame flexible (210B) croisées 
l'une avec l'autre et constituant ensemble lesdits premiers moyens de guidage plan agencés pour autoriser un mou- 
vement au moins de pivotement de ladite premiére structure (310) par rapport à un point de ladite platine (1) dans un 
plan paralléle à celui de ladite platine (1), et pour assurer une fonction de rappel élastique. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 


23. 


24. 


25. 


26. 
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Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite premiére lame flexible 
(210A) et ladite deuxième lame flexible (210B) sont distantes l’une de l’autre et agencées selon deux plans distincts 
parallèles à ladite platine (1). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 7, caractérisé en ce que lesdits deuxièmes moyens de rappel 
élastique (220) comportent au moins une troisième lame flexible (220A) et une quatrième lame flexible (220B) croisées 
l'une avec l'autre et constituant ensemble lesdits deuxièmes moyens de guidage plan agencés pour autoriser un 
mouvement au moins de pivotement de ladite deuxième structure (320) par rapport à ladite première structure (310) 
dans ledit plan (P). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite troisième lame flexible 
(220A) et ladite quatrième lame flexible (220B) sont distantes l’une de l’autre et agencées selon deux plans distincts 
parallèles à ladite platine (1). 


Mécanisme régulateur (100) selon les revendications 10 et 12, caractérisé en ce que ladite platine (1), ladite première 
lame flexible (210A) et ladite deuxième lame flexible (210B), ledit premier balancier (310), ladite troisième lame flexible 
(220A) et ladite quatrième lame flexible (220B), et ledit deuxième balancier (320), forment un ensemble monobloc 
en matériau micro-usinable ou en silicium. 


Mécanisme régulateur (100) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que la coopération entre 
lesdits moyens de guidage (42) et lesdits moyens de guidage complémentaire (52) est mécanique. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage 
(42) comportent un doigt porté par ladite deuxième structure rigide (320) et agencé pour coopérer avec deux sur- 
faces opposées d’une came constituant lesdits moyens de guidage complémentaire (52) que comporte ladite roue 
d'échappement (51), ladite came étant excentrée par rapport audit axe d'échappement (D), et la trajectoire (53) dudit 
doigt entourant ledit axe d'échappement (D). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite came est une rainure à 
faces paralléles que comporte ladite roue d'échappement (51). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite rainure est sensiblement 
radiale par rapport audit axe d'échappement (D). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 17, caractérisé en ce que ladite rainure comporte une premiére 
partie intérieure radiale par rapport audit axe d'échappement (D), qui est tangente à une deuxiéme partie courbe de 
concavité constante ou décroissante en s'éloignant dudit axe d'échappement (D) de façon à compenser les défauts 
d'isochronisme. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications 17 à 19, caractérisé en ce que ledit doigt est une goupille 
qui est agencée pour coopérer à jeu minimal avec ladite rainure, ledit moyen de transmission de mouvement étant 
ainsi un systéme rainure-goupille. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 15, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage (42) com- 
portent un doigt porteur d'une cage intérieure d'un roulement à bille dont la cage extérieure est montée dans un 
curseur frottant avec friction dans une rainure radiale de ladite roue d'échappement (51) qui constitue desdits moyens 
de guidage complémentaire (52), de facon à supprimer tout frottement en rotation de ladite cage interne et à assurer 
un frottement en déplacement radial de ladite cage externe. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications 16 à 21, caractérisé en ce que ledit premier oscillateur 
(110) pivote autour d'un premier axe de pivotement (O1) et oscille dans un plan paralléle à ladite platine (1) de part 
et d'autre d'un premier axe plan (A1), en ce que ledit deuxiéme oscillateur (120) pivote autour d'un deuxiéme axe 
de pivotement (O2) et oscille dans un plan paralléle à ladite platine (1) autour d'un deuxiéme axe plan (A2), et en ce 
que, en ce que, dans une position de repos dudit premier oscillateur (110) et dudit deuxieme oscillateur (120) libre de 
toute excitation, ledit premier axe de pivotement (O1), ledit deuxiéme axe de pivotement (O2), et ledit doigt définissent 
ensemble un angle (e) compris entre 60? et 120°. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit angle (e) est compris entre 
80°et 100*. 


Mécanisme régulateur (100) selon l'une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que la coopération entre lesdits 
moyens de guidage (42) et lesdits moyens de guidage complémentaire (52) est magnétique ou/et électrostatique. 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage (42) 
comportent au moins un aimant ou une piste ferromagnétique, agencée pour coopérer avec au moins un aimant ou 
une piste ferromagnétique que comportent lesdits moyens de guidage complémentaire (52). 


Mécanisme régulateur (100) selon la revendication 24, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage (42) com- 
portent au moins une piste électrisée ou électrostatiquement conductrice, agencée pour coopérer avec au moins une 
piste électrisée ou électrostatiquement conductrice que comportent lesdits moyens de guidage complémentaire (52). 


27. 


28. 
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Mouvement (200) dhorlogerie comportant un dit mécanisme régulateur (100) selon l’une des revendications précé- 
dentes. 

Pièce d’horlogerie (300) comportant un dit mouvement (200) selon la revendication précédente, caractérisée en ce 
qu'elle est une montre. 
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(54) Mécanisme d'affichage sonore avec sélection de mélodie pour pièce d'horlogerie à sonnerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 
(100) pour pièce dhorlogerie à sonnerie. ІІ comporte une plura- 
lité de pièces de commande (1) pour un même paramètre de 
mesure du temps, étagées selon des plans parallèles. Le méca- 
nisme (100) comporte des moyens de sélection mélodique (3), 
agencés pour être manceuvrés par un utilisateur ou par le mou- 
vement de ladite pièce dhorlogerie, commandant ou interdisant, 
à un instant donné, l'accès desdites pièces de commande (1) a 
un limaçon commun (2) correspondant audit paramètre de me- 
sure du temps, pour autoriser une seule desdites pièces de com- 
mande (1) à commander au moins une levée de commande (4) 
du mouvement dun marteau pour jouer une mélodie qui lui est 
propre ou pour actionner au moins un timbre qui lui est propre. 

L'invention concerne également une pièce dhorlogerie ou 
une montre ou boîte à musique comportant un tel mécanisme 
d'affichage sonore (100). 
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Description 


Domaine de l’invention 
[0001] L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore pour pièce d’horlogerie à sonnerie. 


[0002] L'invention concerne encore une pièce d’horlogerie ou montre comportant au moins un tel mécanisme daffichage 
sonore. 


[0003] L'invention concerne encore une boîte à musique comportant au moins un tel mécanisme d’affichage sonore. 


[0004] L'invention concerne le domaine des piéces d'horlogerie comportant un affichage sonore, ainsi que le domaine 
connexe des boítes a musique ou similaire. 


Arrière-plan de l’invention 


[0005] Les montres à sonnerie ont été inventées pour pallier autrefois l'absence d'éclairage nocturne, et pour connaître 
l'heure atout instant. 


[0006] Des perfectionnements ont permis l'exécution de mélodies, par exemple par juxtaposition dans un ordre prédéter- 
miné de séquences commandées par des disques ou cylindres à trous ou picots tels qu'utilisés dans les boites à musique. 


[0007] Toutefois, les montres à sonnerie n'offrent pas encore toutes les possibilités offertes par les montres à affichage 
visuel, et notamment la distinction jour/nuit, matin ou aprés-midi (AM/PM), la distinction entre plusieurs fuseaux horaires 
(GMT), ou encore la décomposition du temps selon des échelles particuliéres, et au choix de l'utilisateur. 


Résumé de l'invention 


[0008] L'invention se propose de rendre une piéce d'horlogerie à affichage sonre, notamment une montre, plus polyva- 
lente, en offrant à l'utilisateur la possibilité de distinguer des circonstances particuliéres d'utilisation en fonction de la mé- 
lodie jouée et/ou des timbres utilisés. Ces perfectionnements concernent aussi les boites à musique. 


[0009] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore pour piéce d'horlogerie à sonnerie, caractérisé 
en ce qu'il comporte une pluralité de premiéres piéces de commande pour un méme premier paramétre de mesure du 
temps, qui sont agencées en étages selon des plans paralléles entre eux, en ce que, à un instant donné une seule 
parmi ladite pluralité desdites premières pièces de commande coopére avec un premier limacon commun correspondant 
audit premier paramétre de mesure du temps, en ce que ledit mécanisme d'affichage sonore comporte des premiers 
moyens de sélection mélodique agencés pour être manœuvrés par un utilisateur ou par le mouvement de ladite piece 
d'horlogerie, et en ce que chaque dite premiére piéce de commande est commandée, dans un plan qui lui est propre, par 
un premier mécanisme sélecteur dédié que comportent lesdits premiers moyens de sélection mélodique, et commande 
par l'intermédiaire d'au moins une levée de commande le mouvement d'au moins un marteau pour jouer une mélodie qui 
lui est propre ou pour actionner au moins un timbre qui lui est propre. 


[0010] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie ou montre comportant au moins un tel mécanisme d'affichage 
sonore. 


[0011] L'invention concerne encore une boîte à musique comportant au moins un tel mécanisme d'affichage sonore. 


Description sommaire des dessins 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée et en plan, une partie d’un mécanisme de sonnerie, dans le- 
quel une roue du mouvement d’une montre commande un moyen de sélection comportant des 
étoiles coaxiales commande le pivotement de bascules agissant sur des pièces de quart, pour, à 
un instant donné, autoriser l'accés d'une seule de ces pièces des quarts a un limacon de quarts 
pour sa prise d'information pour l'exécution d'une sonnerie, ce mécanisme comportant plusieurs 
levées de commande de marteaux (non représentés) chacune apte à coopérer avec une ou plu- 
Sieurs de ces piéces de quart; 


la fig. 1A est un détail d'une variante où un moyen de commande manoeuvrable par l'utilisateur actionne 
un poussoir pour la commande du méme moyen de sélection comportant ces étoiles; 


la fig. 2 représente, de façon similaire à la fig. 1, un mécanisme comportant plusieurs limacons corres- 
pondant chacun à un paramètre de mesure du temps particulier, chacun de ces limaçons coopé- 
rant avec un jeu particulier de pièces de commande de levées de marteaux; 
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la fig. 3 représente, de façon schématisée, partielle, et en vue de côté, deux limaçons correspondants à 
des paramètres de mesure du temps différents, ici montés coaxiaux, le limagon supérieur coopé- 
rant avec quatre pièces de commande agencées pour coopérer chacune avec deux ou trois le- 
vées de commande, et le limacon inférieur coopérant avec deux pièces de commande agencées 
pour coopérer chacune avec deux autres levées distinctes des précédentes; 


la fig. 4 représente, de façon schématisée et en plan, un exemple de moyen de sélection pour la com- 
mande de quatre bascules de blocage de pièces de commande, sous la forme de quatre cames 
superposées comportant chacune une encoche pour la coopération avec un ergot d'une bas- 
cule; 


les fig. 5A, 5B, 5C représentent chacune une pièce de commande différente, celles des fig. 5A et 5B correspondent 
à la représentation de la fig. 1; la fig. 5C correspond à un rythme différent; 


la fig. 6 représente une montre à sonnerie, comportant des moyens de commande actionnant un moyen 
de sélection mélodique, un guichet permet de faire apparaitre un repère d'identification de la mé- 
lodie sélectionnée. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0013] L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 100 pour pièce d’horlogerie 1000 à sonnerie, de type 
grande sonnerie ou petite sonnerie ou répétition minute ou réveil, ou encore de type boîte à musique ou similaire. 
L'invention est exposée ici pour une pièce d’horlogerie, l'homme du métier saura en transposer les enseignements à une 
boîte à musique ou tout autre mécanisme similaire. 


[0014] L'invention se propose de permettre à l'utilisateur de sélectionner une mélodie, ou un timbre, pour l'exécution d'une 
sonnerie particuliére, et aussi de permettre une sélection analogue, directement par le mouvement de la piéce d'horlogerie 
1000. Par exemple, dans cette exécution de l'invention, le mouvement peut commander une premiére mélodie de sonnerie 
pour les heures du matin (AM) et une autre mélodie de sonnerie pour les heures du soir (PM), ou encore distinguer les 
sonneries sur deux jours consécutifs, ou encore déclencher le jeu d'une premiére sonnerie pour un premier fuseau horaire 
avant de déclencher une autre sonnerie pour un deuxième fuseau horaire. Les applications n'ont pas de limite, et un tel 
affichage sonore avec des combinaisons particuliéres de sonneries et/ou timbres peut étre plus parlante à l'utilisateur que 
des affichages visuels de lecture parfois difficile sur des montres astronomiques ou à fuseau, ou similaires. 


[0015] Selon l'invention, ce mécanisme 100 comporte une pluralité de premiéres piéces de commande 1 pour un máme 
premier paramétre de mesure du temps. 


[0016] De préférence, ces premiéres piéces de commande 1 sont agencées en étages selon des plans paralléles entre 
eux. 


[0017] Ces premiéres piéces de commande 1 sont encore agencées pour coopérer avec une référence commune, notam- 
ment un premier limaçon commun 2 correspondant à ce premier paramètre de mesure du temps. A un instant donné, une 
seule de ces premières pièces de commande 1 coopére avec ce premier limagon commun 2 en recherche d'informations 
pour l'exécution de la sonnerie adéquate. 


[0018] Ce mécanisme d'affichage sonore 100 comporte encore des premiers moyens de sélection mélodique 3 agencés 
pour étre manoeuvrés par un utilisateur ou par le mouvement de la piéce d'horlogerie 1000. Et chaque premiére piéce de 
commande 1, qu'il comporte, est commandée, dans un plan qui lui est propre, par un premier mécanisme sélecteur 30 
dédié que comportent ces premiers moyens de sélection mélodique 3. 


[0019] Et chaque premiére piéce de commande 1 commande, par l'intermédiaire d'au moins une levée de commande 
4, le mouvement d'au moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au moins un timbre 
qui lui est propre. 


[0020] La fig. 1 illustre un exemple de réalisation avec un mécanisme d'affichage sonore 100 qui différencie les sonneries 
du matin et de l'aprés-midi (AM/PM), par la commande de mise en service, selon le cas, en référence à l'heure du jour 
transmise par le mouvement de la piéce d'horlogerie aux moyens de sélection mélodique 3, d'une premiére piéce des 
quarts 101 permettant le jeu d'une premiére mélodie pour les sonneries du matin, ou d'une deuxiéme piéce des quarts 
102 permettant le jeu d'une deuxiéme mélodie pour les sonneries de l'aprés-midi. Ces piéces des quarts 101 et 102, 
visibles sur les fig. 5A et 5B constituent les piéces de commande 1 de ce mécanisme 100. 


[0021] De préférence, le mécanisme d'affichage sonore 100 comporte plusieurs telles levées de commande 4, chacune 
disposée pour la commande en pivotement d'un tel marteau, chaque telle levée de commande 4 est agencée pour pivoter 
sous l'impulsion de l'une seule à la fois parmi plusieurs telles premiéres piéces de commande 1 situées dans des plans 
différents. La fig. 1 montre ainsi la piéce des quarts 102 en coopération avec les quatre levées 4 périphériques, les 
marteaux et les timbres n'étant pas représentés pour ne pas alourdir les figures. 
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[0022] Chaque tel premier mécanisme sélecteur 30 comporte au moins un premier moyen de débrayage 5, au niveau de 
chaque étage de première pièce de commande 1, et est agencé de façon à autoriser, à un instant donné: 


— l'approche en position embrayée d'une seule première pièce de commande 1 en prise d'information du temps courant 
sur le premier limaçon commun 2 daxe A et délimitant un volume enveloppe Z, et, 

— au même tel instant donné, à débrayer toutes les autres premières pièces de commande 1, de façon à les maintenir en 
dehors de la zone d'évolution en pivotement Z du premier limagon commun 2, pour leur interdire l'accés à ce premier 
limacon commun 2. 


[0023] De façon avantageuse et d'exécution simple, ce premier moyen de debrayage 5 comporte, à chaque tel étage, au 
moins une bascule de débrayage 50, laquelle est agencée pour, selon sa position angulaire, autoriser ou interdire l’accès 
de la première pièce de commande 1, propre à l'étage considéré, au premier limagon commun 2. 


[0024] Sur l'exemple de la fig. 1, une première bascule 501, à un niveau inférieur, est ainsi agencée pour, selon sa position, 
autoriser ou interdire l'accés de la première pièce des quarts 101 au limacon 2; dans un plan parallèle et supérieur, une 
deuxième bascule 502, à un niveau supérieur, est agencée pour, selon sa position, autoriser ou interdire l'accés de la 
deuxième pièce des quarts 1 APM au limacon 2. Sur cette figure, un deuxième mécanisme sélecteur 302, réalisé sous 
forme d’une étoile ou similaire, repousse un ergot 504 de la deuxième bascule 502, qui est ainsi orientée de façon à ce que 
son extrémité 506 bloque le palpeur 101 de la deuxième pièce des quarts 102, pour lui interdire tout mouvement, et, de 
ce fait, l'accés au limacon commun 2. En revanche, un premier mécanisme sélecteur 301 en étoile autorise la descente, 
vers son axe B, de l'ergot 503 de la premiére bascule 501 qui est ainsi éclipsée, son extrémité 505 ne s'oppose alors pas 
au passage du palpeur 101 de la premiére piéce des quarts 101, qui est représentée avec son palpeur 101 en appui sur 
le limacon 2 en position de prise d'information, et autorisant de ce fait le jeu d'une première mélodie. 


[0025] Les premiéres piéces de commande 1 ont chacune un profil de denture particulier 6, pour commander l'exécution 
d'une mélodie particuliére, tel que visible sur la fig. 1 et sur les fig. 5A, 5B, 5C, avec des dents 61 et 63; des espaces 62 
et la distance entre les dents définissent la séquence rythmique. 


[0026] Au moins deux de ces premiéres piéces de commande 1 ont un profil de denture différent, pour distinguer les 
sonneries. 


[0027] Dans une variante, seules certaines premiéres piéces de commande coopérent avec une levée 4 donnée; sur 
l'exemple de la fig. 3, la levée 40 n'est accessible qu'aux trois premiéres piéces de commande 1 supérieures. 


[0028] De facon non limitative, dans une exécution particuliére illustrée par les figures, tous les premiers mécanismes sé- 
lecteurs 30, que comportent les premiers moyens de sélection mélodiques 3, sont coaxiaux. C'est le cas du premier méca- 
nisme sélecteur 301 et du deuxiéme mécanisme sélecteur 302 de la fig. 1, autour de leur axe commun B. Ces sélecteurs, 
ici réalisés en étoile, sont maintenus par l'extrémité 311 d'un sautoir 310. Leur pivotement est déclenché dans cet exemple 
par un doigt 610 d'un moyen de commande comportant une roue 630. Cette roue 630 peut, selon le cas, étre commandée 
par le mouvement d'horlogerie, ou par une action de l'utilisateur (en analogie avec une commande de répétition minutes), 
ou encore par une action d'un capteur réagissant à un changement de paramétre physique de l'environnement de la 
pièce d'horlogerie. La fig. 1A est une variante où un moyen de commande manœuvrable par l'utilisateur, ici constitué non 
limitativement par une tirette de commande 620, actionne un poussoir avec un tel doigt 610 pour la commande du méme 
moyen de sélection comportant ces étoiles. 


[0029] Dans l'application non limitative illustrée par la fig. 1, les premiéres piéces de commande 1 sont des premiéres 
pièces de quart, et le premier limaçon 2 est un premier limacon des quarts. 


[0030] Dans une variante non illustrée, les premiéres piéces de commande 1 sont des premiéres piéces d'heures, et le 
premier limacon 2 est un premier limacon des heures. 


[0031] Dans une variante non illustrée, les premiéres piéces de commande 1 sont des premiéres piéces de minutes, et 
le premier limaçon 2 est alors un premier limaçon de minutes. 


[0032] Dans une exécution particuliére représentée à la fig. 2, des moyens de sélection mélodique commandent aussi 
l'accés à un deuxiéme limacon commun 22. Ce deuxiéme limacon commun 22 correspond à un deuxiéme paramétre 
de mesure du temps, et coopére avec une pluralité de deuxiémes piéces de commande 12 pour ce méme deuxiéme 
paramétre de mesure du temps. A un instant donné, une seule de ces deuxiémes piéces de commande 12 coopére avec 
ce deuxième limagon commun 22 en recherche d'informations pour l'exécution de la sonnerie adéquate. 


[0033] Ces deuxiémes piéces de commande 12 sont de préférence également agencées en étages selon des plans 
paralléles entre eux. 


[0034] Le mécanisme d'affichage sonore 100 comporte alors des moyens de sélection mélodique, qui peuvent étre les 
mémes premiers moyens de sélection mélodique 3 comme représenté sur la fig. 2, ou bien des deuxiémes moyens de 
sélection mélodique 32 dédiés. Dans ce cas particulier de deuxiémes moyens de sélection mélodique 32 dédiés, chaque 
deuxiéme piéce de commande 12 est commandée, dans un plan qui lui est propre, par un mécanisme sélecteur dédié que 
comportent les deuxiémes moyens de sélection mélodique 32, et commande par l'intermédiaire d'au moins une levée 4 le 
mouvement d'au moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au moins un timbre qui lui 
est propre. De façon analogue à ce qui a été décrit plus haut, le mécanisme 100 comporte au moins un deuxième moyen 
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de débrayage 52 au niveau de chaque étage de deuxiéme piéce de commande 12, et est agence de facon a autoriser a 
un instant donné l’approche en position embrayée d'une seule deuxième pièce de commande 12 en prise d'information du 
temps courant sur le deuxième limacon commun 22, et au même tel instant donné à débrayer toutes les autres deuxième 
pièces de commande 12 de façon à les maintenir en dehors de la zone d'évolution en pivotement Z2 du deuxième limacon 
commun 22, pour leur interdire accès au deuxième limaçon commun 22. 


[0035] Dans une réalisation particulière, le premier limaçon commun 2 et le deuxième limagon commun 22 sont coaxiaux. 


[0036] Dans une réalisation particulière, les premiers moyens de sélection mélodique 3 et les deuxièmes moyens de 
sélection mélodique 32 sont coaxiaux. 


[0037] Dans une réalisation particulière, tous les deuxièmes mécanismes sélecteurs dédiés, que comportent les 
deuxièmes moyens de sélection mélodiques 32, sont coaxiaux. 


[0038] Dans une exécution particulière, tel que visible sur la fig. 3, le mécanisme daffichage sonore 100 comporte encore, 
coaxial au premier limacon commun 2 et dans son prolongement, au moins un troisième limagon commun 23. 


[0039] Ce troisième limaçon commun correspond à un troisième paramètre de mesure du temps, et correspond aussi à 
une troisième plage comportant un troisième nombre de troisièmes étages tous relatifs à ce troisième paramètre. 


[0040] La fig. 3 illustre ainsi deux limacons 2 et 23 correspondants à des paramètres de mesure du temps différents, ici 
montés coaxiaux, le limaçon supérieur? coopérant avec quatre pièces de commande 1 agencées pour coopérer chacune 
avec deux ou trois levées de commande 4 ou 40, et le limacon inférieur 23 coopérant avec deux pièces de commande 13 
agencées pour coopérer chacune avec deux autres levées 43 distinctes des précédentes. 


[0041] La partie supérieure de la fig. 3 illustre, en coupe, un empilement de quatre premières pièces de commande 1 
superposées, toutes agencées pour coopérer avec le même limacon 2, mais une seule à la fois, et toutes agencés pour 
coopérer avec les levées 4, mais un seule à la fois également. 


[0042] Dans cette troisième plage est étagee une pluralité de troisièmes pièces de commande 13 pour le même troisième 
paramètre de mesure du temps. Et ces troisièmes pièces de commande 13 sont agencées pour coopérer avec le troisième 
limagon commun 23. Le mécanisme d'affichage sonore 100 comporte des troisièmes moyens de sélection mélodique. Et 
chaque telle troisième pièce de commande 13 est commandée, dans un plan qui lui est propre, par un troisième mécanisme 
sélecteur dédié que comportent les troisièmes moyens de sélection mélodique, et commande par l'intermédiaire d'au 
moins une levée 4 le mouvement d'au moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au 
moins un timbre qui lui est propre. 


[0043] La fig. 3 montre une variante oü deux troisiémes piéces de commande 13 inférieures coopérent avec des levées 
4 inférieures, qui sont distinctes des levées 4 supérieures qui coopérent avec les quatre premiéres piéces de commande 
1 supérieures. 


[0044] De facon analogue aux mécanismes précédents, chaque tel troisième mécanisme sélecteur comporte de préfé- 
rence au moins un troisième moyen de débrayage au niveau de chaque tel étage de troisième pièce de commande 13, 
et est agencé de façon à autoriser à un instant donné l'approche en position embrayée d'une seule telle troisième pièce 
de commande 13 en prise d'information du temps courant sur le troisième limacon commun 23, et au même tel instant 
donné à débrayer toutes les autres telles troisième pièces de commande 13 de façon à les maintenir en dehors de la zone 
d'évolution en pivotement du troisiéme limacon commun 23, pour leur interdire l'accés à ce troisiéme limacon commun 23. 


[0045] Dans une réalisation particulière, tous les troisièmes mécanismes sélecteurs, que comportent les troisièmes 
moyens de sélection mélodiques, sont coaxiaux. 


[0046] Dans une réalisation particulière, un moyen de commande unique 600 commande le pivotement, d'une part des 
premiers moyens de sélection mélodique 3, et d'autre part des deuxièmes moyens de sélection mélodique 32 et/ou troi- 
siémes moyens de sélection mélodique quand le mécanisme d'affichage sonore 100 en comporte. 


[0047] La fig. 4 illustre un exemple avec un moyen de commande unique 600 qui comporte un moyen de sélection 3 pour 
la commande de quatre bascules de blocage de piéces de commande, oü le mécanisme sélecteur 30 comporte quatre 
cames superposées 301, 302, 303, 304, comportant chacune une encoche 301A, 302A, 303A, 304A, pour la coopération 
avec un ergot d'une bascule. 


[0048] Dans une réalisation particuliére, ce moyen de commande unique 600 est une came étagée. 
[0049] Dans une réalisation particuliére, ce moyen de commande unique 600 est une roue à colonnes. 


[0050] Dans une réalisation particuliére, le mécanisme d'affichage sonore 100 comporte des moyens de sélection mélo- 
dique pour la commande en simultané de plusieurs piéces de commande de nature différente, correspondant à la lecture 
sur des limaçons qui correspondent à des paramètres de mesure du temps différents entre eux. 


[0051] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000, notamment une montre, comportant au moins un tel 
mécanisme d'affichage sonore 100. Cette piéce d'horlogerie 1000 comporte classiquement un mouvement d'horlogerie. 


[0052] Dans une variante particulière, ce mouvement est agencé pour manœuvrer au moins les premiers moyens de 
sélection mélodique 3. 
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[0053] Dans une autre variante, le mouvement est agencé pour manoeuvrer une pluralité de moyens de sélection mé- 
lodique, ou encore tous les moyens de sélection mélodique selon l'invention, que comporte le mécanisme d'affichage 
sonore 100. 


[0054] Dans une autre variante, la piece d'horlogerie 1000 comporte des moyens de commande accessibles à l'utilisateur 
et agencés pour effectuer une sélection et manœuvrer au moins les premiers moyens de sélection mélodique 3. 


[0055] Dans une autre variante, ces moyens de commande accessibles à l'utilisateur sont agencés pour effectuer une 
sélection et manoeuvrer une pluralité de moyens de sélection mélodique, ou encore tous les moyens de sélection mélodique 
selon l'invention, que comporte le mécanisme d'affichage sonore 100. 


[0056] Dans une autre variante, la piéce d'horlogerie 1000 comporte à la fois, d'une part un mouvement ainsi agencé 
pour manoeuvrer au moins un moyen de sélection mélodique, et d'autre part des moyens de commande accessibles à 
l'utilisateur pour manoeuvrer au moins un moyen de sélection mélodique. 


[0057] L'invention concerne encore une boite à musique comportant au moins un tel mécanisme d'affichage sonore 100. 


[0058] La fig. 6 représente une telle montre à sonnerie 1000, comportant des moyens de commande 600 actionnant un 
moyen de sélection mélodique 3, un guichet 306 permet de faire apparaitre un repére 305A, 305B, 305C, d'identification de 
la mélodie sélectionnée. Ce repére peut figurer sur un secteur d'une came d'un sélecteur du type représenté à la fig. 4, ou 
autre. Quand le mécanisme 100 met en oeuvre une autre sélection que celle d'une sonnerie particuliére, par exemple une 
sélection de timbre, le méme type d'affichage est utilisable. Naturellement on peut utiliser le máme type d'affichage quand 
la sélection de mélodie, ou de timbre, ou de paramétre de mesure du temps, ou autre, est effectuée par une commande 
du mouvement de la montre 1000. 


[0059] En somme, le principe essentiel de votre invention est la mise en paralléle de plusieurs piéces de commande de 
nature identique, et la sélection de l'une d'elles pour effectuer un affichage sonore particulier. 


[0060] L'invention permet, tel que décrit dans l'exemple ci-dessus, une sélection de mélodie, mais aussi une simple sé- 
lection de timbre. 


[0061] La mise en oeuvre de levées étagées, n'interférant pas avec une piéce de commande sur un étage déterminé, 
permet des variations particuliéres quant aux affichages sonores réalisés. 


[0062] La sélection de paramétre de temps, par la sélection du limacon adéquat, est également innovante. Les moyens 
de sélection permettent ainsi de choisir, par exemple, entre un affichage classique: heure/quart/minute, et des affichages 
particuliers: heure/10 minutes/minute, en allant chercher l'information sur des limacons de 10 minutes par exemple. 


[0063] L'avantage de l'invention est de permettre facilement une combinaison de telles variantes dans des architectures 
complexes, par exemple en combinant les réalisations des fig. 2 et 3, ou similaire. 


[0064] Les mécanismes réalisés sont compacts. 
[0065] L'invention se préte, encore, à la modification de mécanismes d'affichage sonore existants. 


Revendications 


1. Mécanisme d'affichage sonore (100) pour piéce d'horlogerie (1000) à sonnerie, caractérisé en ce qu'il comporte une 
pluralité de premiéres piéces de commande (1) pour un méme premier paramétre de mesure du temps, qui sont 
agencées en étages selon des plans paralléles entre eux, en ce que, à un instant donné une seule parmi ladite 
pluralité desdites premières pièces de commande (1) coopére avec un premier limacon commun (2) correspondant 
audit premier paramétre de mesure du temps, en ce que ledit mécanisme d'affichage sonore (100) comporte des 
premiers moyens de sélection mélodique (3) agencés pour étre manoeuvrés par un utilisateur ou par le mouvement 
de ladite piece d'horlogerie (1000), et en ce que chaque dite premiére piéce de commande (1) est commandée, dans 
un plan qui lui est propre, par un premier mécanisme sélecteur (30) dédié que comportent lesdits premiers moyens de 
sélection mélodique (3), et commande par l'intermédiaire d'au moins une levée de commande (4) le mouvement d'au 
moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au moins un timbre qui lui est propre. 


2. Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'il comporte plusieurs 
dites levées de commande (4), chacune disposée pour la commande en pivotement d'un dit marteau, et en ce que 
chaque dite levée de commande (4) est agencée pour pivoter sous l'impulsion de l'une seule à la fois parmi plusieurs 
dites premiéres piéces de commande (1) situées dans des plans différents. 


3. Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que chaque dit premier 
mécanisme sélecteur (30) comporte au moins un premier moyen de débrayage (5) au niveau de chaque dit étage 
de première pièce de commande (1), et est agencé de façon à autoriser à un instant donné l'approche en position 
embrayée d'une seule dite premiére piéce de commande (1) en prise d'information du temps courant sur ledit premier 
limagon commun (2), et au méme dit instant donné à débrayer toutes les autres dites premières pièces de commande 
(1) de façon à les maintenir en dehors de la zone d'évolution en pivotement (Z) dudit premier limacon commun (2), 
pour leur interdire l'accés audit premier limagon commun (2). 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 
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Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ledit premier moyen 
de débrayage (5) comporte, à chaque dit étage, au moins une bascule de débrayage (50) agencée pour, selon sa 
position angulaire, autoriser ou interdire l'accés de la dite première pièce de commande (1) dudit étage audit premier 
limacon commun (2). 


Mécanisme d’affichage sonore (100) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdites pre- 
mières pièces de commande (1) ont chacune un profil de denture particulier (6) pour commander l’exécution d'une 
mélodie particulière. 


Mécanisme d’affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu’au moins deux desdites 
premières pièces de commande (1) ont un profil de denture différent 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que tous lesdits 
premiers mécanismes sélecteurs (30), que comportent lesdits premiers moyens de sélection mélodiques (3), sont 
coaxiaux. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdites pre- 
miéres piéces de commande (1) sont des premiéres piéces de quart, et en ce que ledit premier limacon (2) est un 
premier limacon des quarts. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdites pre- 
miéres piéces de commande (1) sont des premiéres piéces d'heures, et en ce que ledit premier limacon (2) est un 
premier limacon des heures. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdites pre- 
miéres pièces de commande (1) sont des premières pièces de minutes, et en ce que ledit premier limacon (2) est 
un premier limacon de minutes. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdits pre- 
miers moyens de sélection mélodique (3) commandent aussi l'accés à un deuxième limaçon commun (22), corres- 
pondant à un deuxième paramètre de mesure du temps, et avec lequel deuxième limaçon commun (22) coopére 
à un instant donné un seul parmi une pluralité de deuxiémes (12) piéces de commande, lesquelles sont agencées 
en étages selon des plans paralléles entre eux, en ce que ledit mécanisme d'affichage sonore (100) comporte des 
deuxièmes moyens de sélection mélodique (32), et en ce que chaque dite deuxième pièce de commande (12) est 
commandée, dans un plan qui lui est propre, par un deuxiéme mécanisme sélecteur dédié que comportent lesdits 
deuxièmes moyens de sélection mélodique (32), et commande par l'intermédiaire d'au moins une levée (4) le mou- 
vement d'au moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au moins un timbre qui 
lui est propre. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que chaque dit deuxième 
mécanisme sélecteur dédié comporte au moins un deuxiéme moyen de débrayage (52) au niveau de chaque dit étage 
de deuxieme piéce de commande (12), et est agencé de facon à autoriser à un instant donné l'approche en position 
embrayée d'une seule dite deuxiéme piéce de commande (12) en prise d'information du temps courant sur ledit 
deuxième limaçon commun (22), et au méme dit instant donné à débrayer toutes les autres dites deuxième pièces de 
commande (12) de façon à les maintenir en dehors de la zone d'évolution en pivotement (Z2) dudit deuxième limaçon 
commun (22), pour leur interdire l'accés audit deuxième limaçon commun (22). 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication 11 ou 12, caractérisé en ce que ledit premier limacon 
commun (2) et ledit deuxième limacon commun (22) sont coaxiaux. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications 11 à 13, caractérisé en ce que tous lesdits 
deuxièmes mécanismes sélecteurs (302), que comportent lesdits deuxièmes moyens de sélection mélodiques (32), 
sont coaxiaux. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme d'affichage sonore (100) comporte encore, coaxial audit premier limacon commun (2) et dans son prolonge- 
ment, au moins un troisième limaçon commun (23) qui correspond à un troisième paramètre de mesure du temps 
et qui correspond à une troisième plage comportant un troisième nombre de troisièmes étages tous relatifs audit 
troisième paramètre, et que dans ladite troisième plage est étagée une pluralité de troisièmes pièces de commande 
(13) pour le même dit troisième paramètre de mesure du temps, et en ce que lesdites troisièmes pièces de commande 
(13) sont agencées pour coopérer avec ledit troisième limacon commun (23), en ce que ledit mécanisme d'affichage 
sonore (100) comporte des troisièmes moyens de sélection mélodique, et en ce que chaque dite troisième pièce de 
commande (13) est commandée, dans un plan qui lui est propre, par un troisième mécanisme sélecteur dédié que 
comportent lesdits troisièmes moyens de sélection mélodique, et commande par l'intermédiaire d'au moins une levée 
(4) le mouvement dau moins un marteau pour jouer une mélodie qui lui est propre ou pour actionner au moins un 
timbre qui lui est propre. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que chaque dit troisième 
mécanisme sélecteur dédié comporte au moins un troisième moyen de débrayage au niveau de chaque dit étage 
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de troisième pièce de commande (13), et est agencé de façon à autoriser à un instant donné l'approche en position 
embrayée d'une seule dite troisième pièce de commande (13) en prise d'information du temps courant sur ledit 
troisième limaçon commun (23), et au même dit instant donné à débrayer toutes les autres dites troisième pièces de 
commande (13) de façon à les maintenir en dehors de la zone d’évolution en pivotement (Z3) dudit troisième limaçon 
commun (23), pour leur interdire l'accés audit troisième limacon commun (23). 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications 15 ou 16, caractérisé en ce que tous lesdits 
troisièmes mécanismes sélecteurs dédiés, que comportent lesdits troisièmes moyens de sélection mélodiques, sont 
coaxiaux. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon les revendications 1, 11 et 15, caractérisé en ce qu'un moyen de com- 
mande unique (600) commande le pivotement, d'une part desdits premiers moyens de sélection mélodique (3), et 
d'autre part desdits deuxièmes moyens de sélection mélodique (32) et/ou troisièmes moyens de sélection mélodique 
quand ledit mécanisme d'affichage sonore (100) en comporte. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication 18, caractérisé en ce que ledit moyen de commande 
unique 6) est une came étagée. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon la revendication 18, caractérisé en ce que ledit moyen de commande 
unique (600) est une roue à colonnes. 


Mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte 
des moyens de sélection mélodique pour la commande en simultané de plusieurs piéces de commande de nature 
différente, correspondant à la lecture sur des limaçons qui correspondent à des paramètres de mesure du temps 
différents entre eux. 


Piéce d'horlogerie ou montre (1000) comportant au moins un mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des 
revendications précédentes. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication précédente, caractérisée en ce qu'elle comporte un mouvement qui 
manoeuvre lesdits premiers moyens de sélection mélodique (3). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication précédente, caractérisée en ce que ledit mouvement est agencé pour 
manoeuvrer une pluralité de moyens de sélection mélodique. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 23, caractérisée en ce que ladite piéce d'horlogerie (1000) comporte à 
la fois, d'une part un mouvement agencé pour manoeuvrer au moins un moyen de sélection mélodique, et d'autre part 
des moyens de commande accessibles à l'utilisateur pour manoeuvrer au moins un moyen de sélection mélodique. 


Boite à musique comportant au moins un mécanisme d'affichage sonore (100) selon l'une des revendications 1 à 21. 
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(54) Mécanisme de sonnerie de piéce d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme de sonnerie de piéce 
dhorlogerie comportant un timbre (1), un étouffoir (7) suscep- 
tible d'évoluer entre une première position où l'étouffoir (7) esten 
appui contre le timbre (1) et une deuxième position où l'étouffoir 
(7) n'est pas au contact du timbre (1) et un premier organe de 
commande actionnable manuellement et susceptible d'entraîner 
un déplacement de l'étouffoir (7) de l’une à l’autre de ses pre- 
mière et deuxième positions. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie mécanique. Elle concerne, plus particulièrement, un 
mécanisme de sonnerie muni d'un étouffoir, destiné à prendre place dans une boîte de montre. 


Etat de la technique 
[0002] Un mécanisme de sonnerie de ce genre est divulgué dans la demande de brevet CH 703699. 


[0003] Dans la demande de brevet précitée, le mécanisme de sonnerie commande un etouffoir qui permet d’immobiliser 
le ou les timbres pour éviter des vibrations intempestives des timbres causées par des chocs lorsque le mécanisme de 
sonnerie est inactif. 


[0004] Toutefois, un mécanisme de sonnerie de type répétition minute présente l'inconvénient qu'une fois le mécanisme 
armé, il n'est pas possible de l'arréter. En fonction de l'heure, les timbres sont frappés entre 1 et 32 fois. Or, il peut arriver, 
en particulier dans le cas oü l'information horaire est donnée par une séquence de frappes longue, que le bruit émis par 
la montre devienne génant en cours de sonnerie et que l'utilisateur souhaite l'atténuer. 


[0005] Un autre inconvénient se présente quand l'utilisateur souhaite actionner la répétition minute de sa montre de facon 
discréte en réduisant le niveau sonore des timbres. 


[0006] La présente invention a pour but de proposer un mécanisme de sonnerie qui permette de remédier à ces deux 
inconvénients. 


Divulgation de l'invention 


[0007] De facon plus précise, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie de piéce d'horlogerie comportant un timbre, 
un étouffoir susceptible d'évoluer entre une première position où l'étouffoir est en appui contre le timbre et une deuxième 
position oü l'étouffoir n'est pas au contact du timbre, et un premier organe de commande actionnable manuellement et 
susceptible d'entrainer un déplacement de l'étouffoir de Tune à l'autre de ses premiére et deuxiéme positions. 


[0008] L'invention concerne également une piéce d'horlogerie comportant un tel mécanisme. 
[0009] D'autres caractéristiques de l'invention sont définies dans les revendications dépendantes. 


Bréve description des dessins 


[0010] L'invention apparaitra plus clairement à la lecture de la description qui suit, faite en référence au dessin annexé 
dans lequel: 


la fig. 1 est une vue du mécanisme de sonnerie au repos, l'étouffoir étant dans sa premiére position, 
la fig. 2 est une vue du mécanisme de sonnerie actif, l'étouffoir étant dans sa deuxiéme position, 
la fig. 3 est une vue du mécanisme de sonnerie actif, l'étouffoir étant dans sa premiére position. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0011] La présente description se limitera aux été essentiels de l'invention et ne décrira pas les parties du mécanisme 
de sonnerie pouvant étre reprise de l'état de la technique. Un mécanisme classique de sonnerie est également décrit 
dans le livre «Théorie d'horlogerie» de Reymondin et al, Fédération des Ecoles Techniques, 1998, ISBN 2-940025-10-X, 
pages 222 à 224. 


[0012] On reconnait sur les figures des éléments d'un mécanisme de répétition à minute destiné à étre actionné par 
un organe de déclenchement, lui-máme commandé par un organe de commande manuel de type poussoir ou verrou, 
accessible à un utilisateur depuis l'extérieur d'une montre logeant le mécanisme de sonnerie. Un timbre 1 est constitué 
par un fil métallique enroulé circulairement autour du mécanisme et fixé à l'une de ses extrémités par un plot 2. Dans le 
mode de réalisation présenté, l'organe de déclenchement est constitué par un bras de crémaillére 3, destiné à dépasser 
de la platine et permettant d'armer le mécanisme de sonnerie. Le bras de crémaillère 3 est solidaire de la crémaillère 4 
et pivote en A. La crémaillére 4 est en prise avec un pignon solidaire du rochet des heures 5 dont la denture périphérique 
actionne un marteau 6 par l'intermédiaire de la levée des heures. Le marteau 6 frappe sur le timbre 1 un nombre de coups 
déterminé correspondant à l'indication horaire. 


[0013] Un étouffoir 7 est pivoté en B sur le mouvement et posséde à une extrémité, un patin 8 destiné à venir en appui 
contre le timbre 1. Selon l'invention, un premier organe de commande manuel est agencé de maniére à entrainer le 
déplacement de ['étouffoir de l'une à l'autre de ses premiére et deuxiéme positions. Dans le mode de réalisation présenté, 
un deuxiéme organe de commande est également susceptible de déplacer l'étouffoir 7 de l'une à l'autre de ses premiére 
et deuxiéme positions, de maniére automatique, en lien avec le fonctionnement de la sonnerie. Les premier et deuxiéme 
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organes de commandes sont des cames rotatives 11 et 12. Des suiveurs de came 9 et 10 sont disposes sur un meme 
côté d'un bras de l'étouffoir 7. Un premier suiveur de came 9 est destiné à venir en appui contre une came de levier 11, 
pivotée en C et solidaire en rotation d’un levier 13 destiné à s'étendre à l'extérieur de la platine de manière à pouvoir 
étre actionné par son propre organe de commande de type poussoir ou verrou. Un deuxiéme suiveur de came 10 est 
destiné à venir en appui contre une came de crémaillère 12, pivotée en A et solidaire en rotation de la crémaillère 4 et 
du bras de crémaillère 3. 


[0014] Dans le mode de réalisation représenté, le patin 8 possède une surface de contact plane, perpendiculaire à la 
trajectoire décrite par le patin 8 de l'étouffoir 7, c'est-à-dire à la direction radiale en référence au timbre 1 au niveau du 
point d'appui de l'étouffoir. Dans un autre mode non représenté, le patin 8 présente au moins une surface biseautée de 
manière à ce que le patin 8 se glisse en partie sous le timbre 1 et exerce sur ce dernier une force de pression hors du plan 
de la platine. Le patin 8 peut également prendre la forme d’un coin et venir en appui contre deux timbres 1 superposés, il 
peut également présenter une forme en V ou en W et présenter deux surfaces d'appui contre le ou les timbres 1. 


[0015] Par ailleurs le patin 8 de l’étouffoir 7 peut être recouvert d’un revêtement permettant d'étouffer le son en particulier 
d'un matériaux de type feutre ou cuir. 


[0016] Dans une autre configuration de l'invention non représentée, l'étouffoir 7 et/ou le levier 13 sont pivotes directement 
dans la carrure. 


[0017] Un moyen élastique de rappel, non représenté, tend à maintenir l'étouffoir 7 au contact des cames 11 et 12 et à 
éloigner le patin 8 du timbre 1. Chacune des cames 11 et 12 posséde deux niveaux correspondants à deux positions de 
l'étouffoir, une première position où le patin 8 de l'étouffoir 7 est en appui contre le timbre 1 et une deuxième position ou 
l'étouffoir n'est pas au contact du timbre 1. 


[0018] Dans la configuration représentée à la fig. 1, le mécanisme de sonnerie est au repos et la came de crémaillére 
12 maintient l'étouffoir 7 dans sa premiére position en appui contre le timbre 1 lui évitant ainsi de vibrer en cas de choc 
accidentel. 


[0019] Dans la configuration de la fig. 2, le mécanisme de sonnerie a été armé en actionnant le bras de crémaillére 3. 
La came de crémaillére 12 a pivoté solidairement avec le bras de crémaillére 3 et présente un niveau bas en vis-à-vis 
du deuxième suiveur de came 10. L'étouffoir a pivoté dans sa deuxième position sous l'action du moyen élastique de 
rappel si bien que le patin 8 n'est plus en contact du timbre 1 et que le timbre 1 peut résonner librement lors des frappes 
du marteau 6. 


[0020] Dans la configuration de la fig. 3, le mécanisme de sonnerie est armé et le levier 13 a été actionné. La came de 
levier 11 a pivoté solidairement avec le levier 13 et présente un niveau haut en vis-à-vis du premier suiveur de came 9 
maintenant ainsi l'étouffoir dans sa premiére position en appui contre le timbre 1. Dans cette configuration le mécanisme 
de sonnerie opére normalement mais les sons émis par le timbre 1 lors de chaque frappe du marteau 6 sont atténués 
par l'étouffoir 7. 


[0021] Le levier 13 peut étre actionné à tout moment aussi bien avant d'armer le mécanisme qu'en cours de sonnerie ce 
qui permet de répondre aux deux objectifs fixés. 


[0022] Le mode de réalisation proposé ci-dessus n'est qu'un exemple non limitatif de l'invention. Particulierement, 
l'invention définie à la revendication 1 comporte un étouffoir actionnable manuellement, l'exemple ci-dessus étant déjà 
une évolution de ce principe de base. L'homme du métier saura tirer les enseignements de la présente description pour 
réaliser encore d'autres configurations de l'invention. 


[0023] En particulier, le mécanisme de sonnerie peut comporter plusieurs timbres, un seul étouffoir venant en appui sur 
les différents timbres. ІІ peut également comporter plusieurs etouffoirs venant en appui contre un ou plusieurs timbres. 
Dans ce cas, la came de crémaillére 12 et la came de levier 11 peuvent comporter plusieurs pistes sur lesquelles viennent 
en appui les différents étouffoirs. 


[0024] Selon un mode particulier de l'invention non représenté, la came de levier 11 présente au moins trois niveaux 
distincts ou posséde un rayon progressif afin de faire varier la pression du patin 8 sur le timbre 1 et ainsi de moduler le 
niveau d'atténuation de la sonnerie. 


[0025] Le dispositif d'étouffoir selon l'invention peut étre adapté à tout type de sonnerie notamment une sonnerie au 
passage. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie de pièce d'horlogerie comportant un timbre (1), un étouffoir (7) susceptible d'évoluer entre une 
première position où l'étouffoir (7) est en appui contre le timbre (1) et une deuxième position où l'étouffoir (7) n'est pas 
au contact du timbre (1), caractérisé en ce qu'il comporte un premier organe de commande actionnable manuellement 
et susceptible d'entrainer un déplacement de l'étouffoir (7) de l'une à l'autre de ses première et deuxième positions. 


2. Mécanisme selon la revendication précédente caractérisé en ce que le timbre (1) est composé d'un fil métallique. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 
18. 
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Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte un deuxième organe de 
commande relié cinématiquement à un organe de déclenchement de la sonnerie et susceptible de déplacer l'étouffoir 
(7) de l’une à l’autre de ses première et deuxième positions. 


Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l’étouffoir (7) est pivoté. 
Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé en ce que l’étouffoir (7) est pivoté sur la carrure. 


Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'étouffoir (7) possède un patin (8) 
dont la surface d’appui est biseautée. 


Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le patin (8) est recouvert d’un revête- 
ment permettant d'absorber le son. 


Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le premier organe de commande est 
constitué d’une première came (11) susceptible de venir en appui contre l'étouffoir (7). 


Mécanisme selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comporte un moyen élastique de rappeltendant à maintenir 
l'étouffoir (7) contre la premiére came (11). 


Mécanisme selon l'une des revendications 8 et 9, caractérisé en ce que la premiére came (11) comporte deux niveaux 
correspondants à la premiére et à la deuxieme position de l'étouffoir (7). 


Mécanisme selon l'une des revendications 8 à 10, caractérisé en ce que la premiére came (11) est solidaire en rotation 
d'un levier de commande (13). 


Mécanisme selon l'une des revendications 3 à 11, caractérisé en ce que l'organe de déclenchement de la sonnerie 
est le bras de crémaillére (3). 


Mécanisme selon l'une des revendications 3 à 12, caractérisé en ce que le deuxième organe de commande est 
constitué d'une deuxiéme came (12) disposée de telle sorte que le ressort de rappel tend à maintenir l'étouffoir (7) 
en appui contre la deuxiéme came (12). 


Mécanisme selon la revendication 13, caractérisé en ce que la deuxième came (12) est solidaire en rotation avec 
l'organe de déclenchement de la sonnerie. 


Mécanisme selon l'une des revendications 13 et 14, caractérisé en ce que la deuxiéme came (12) comporte 2 niveaux 
correspondants à la première et à la deuxième position de l'étouffoir (7). 


Mécanisme selon l'une des revendications 8 à 11, caractérisé en ce que la premiére came (11) comporte au moins 
trois niveaux ou un rayon progressif. 


Piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie selon l'une des revendications précédentes. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication précédente caractérisée en ce que le mécanisme de sonnerie est une 
répétition minute. 
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(54) Mécanisme d'horlogerie muni d'un résonateur diapason. 


(57) L'invention concerne un mécanisme dhorlogerie méca- 
nique comportant un bâti sur lequel est monté: 


— un diapason (1) composé d'une base (2) et de deux 
branches (3, 4), la base étant fixe en référence au bâti et les 
deux branches (3, 4) étant susceptibles d'osciller en oppo- 
sition de phase, 

— une roue de diapason (10) munie d'une denture (11) et en- 
traînée en rotation par un organe moteur auquel elle est re- 
liée par un rouage, 

ー une dent d'arrêt (8, 9) solidaire d'une branche (3, 4) du dia- 
pason (1) et susceptible de coopérer avec la denture (11) 
de la roue de diapason (10) de manière à bloquer la rotation 
de la roue de diapason (10) périodiquement en rapport à la 
fréquence doscillation du diapason (1), 

— un organe d'impulsion (12) destiné à entretenir les oscilla- 
tions du diapason (1), l'organe d'impulsion (12) étant distinct 
de la roue de diapason (10) et étant monté sur un élément 
du bâti. 

Le mécanisme d'horlogerie comporte encore un dispositif 
darmage et de détente (17) de l'organe d'impulsion (12), syn- 
chronisé avec la roue de diapason (10) et agencé pour que la 
période d'impulsion soit au moins 2 fois la période d'oscillation 
du diapason. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie. Elle concerne, plus particulièrement, un mécanisme 
dhorlogerie exclusivement mécanique muni d'un résonateur diapason. 


[0002] Il est connu qu'un diapason constitue un oscillateur qui présente un facteur qualité bien supérieur a celui d'un oscil- 
lateur balancier-spiral utilisé conventionnellement dans l'horlogerie, en partie en raison des forces de frottement présentes 
au niveau du pivot du balancier. Par ailleurs, la plus haute fréquence d’oscillation des diapasons comparativement aux 
oscillateurs balancier-spiral, permet dameliorer la précision d'un mécanisme dhorlogerie intégrant un tel oscillateur. Il est 
donc avantageux en terme de précision et de réserve de marche, d'utiliser un oscillateur diapason pour compter le temps. 


Etat de la technique 


[0003] Malgré ces propriétés avantageuses, on connait peu d'exemple intégrant un diapason dans un mécanisme 
d'horlogerie exclusivement mécanique. 


[0004] On connait notamment, le brevet FR 73 414 délivré à Louis-Frangois-Clément Breguet sur la base d'une demande 
du 26 octobre 1866, qui propose un mécanisme d'horlogerie comportant un rouage terminé par une roue d'échappement 
coopérant avec une ancre solidaire de l'extrémité d'une branche d'un diapason. Ce dispositif a été mis en oeuvre dans 
une horloge avec un diapason de grande dimension, possédant une fréquence de résonnance peu élevée. Un tel systéme 
est difficilement adaptable à un mécanisme d'horlogerie de petite dimension comme celui d'une montre bracelet Par 
ailleurs, cet échappement n'est pas de type libre puisqu'une des deux palettes de l'ancre est toujours en prise avec la 
roue d'échappement. L'énergie transmise par la roue d'échappement à l'ancre pour entretenir les oscillations du diapason, 
demande un couple moteur important et induit des forces de frottement élevées entre l'ancre et la roue d'échappement. 
Il en résulte une usure importante des pièces en contact et une consommation d'énergie élevée. 


[0005] La demande WO 2013/045 573 dévoile un autre résonateur mécanique à diapason faisant intervenir une ancre 
pivotée sur le báti et munie de bras coopérant avec des goupilles fixées à un support solidaire d'une branche du diapason. 
Cet agencement se rapproche de celui conventionnel d'un résonateur de type balancier-spiral dans lequel la fourchette 
d'ancre et la cheville de plateau auraient été remplacées par les bras et le support. 


[0006] Dans les deux mécanismes ci-dessus, une impulsion est transmise par la roue d'échappement au diapason à 
chaque alternance, soit deux fois par période d'oscillation. Il en résulte un nombre de chocs et des accélérations des pièces 
en mouvement d'autant plus importants que la fréquence d'oscillation est élevée, ce qui occasionne une consommation 
d'énergie importante et des perturbations de la période d'oscillation. Les interactions de la roue d'échappement avec 
l'ancre plusieurs fois par période d'oscillation, ne permettent pas de bénéficier pleinement du facteur qualité élevé d'un 
diapason. 


[0007] ІІ està noter que d'autres solutions techniques ont été proposées mettant en oeuvre un diapason ayant des interac- 
tions magnétiques avec un dispositif mécanique ou un circuit électrique. Ces solutions n'étant pas purement mécaniques, 
elles n'entrent pas dans le cadre de l'invention. 


[0008] La présente invention a pour but de proposer un mécanisme d'horlogerie muni d'un résonateur diapason dont la 
consommation d'énergie et le fonctionnement sont optimisés et qui puisse s'intégrer dans une montre bracelet. 


Divulgation de l'invention 
[0009] L'invention concerne un mécanisme d'horlogerie mécanique comportant un báti sur lequel est monté: 


— un diapason composé d'une base et de deux branches, la base étant fixe en référence au báti et les deux branches 
étant susceptibles d'osciller en opposition de phase, 

— une roue de diapason munie d'une denture et entrainée en rotation par un organe moteur auquel elle est reliée par 
un rouage, 

— une dent d'arrét solidaire d'une branche du diapason et susceptible de coopérer avec la denture de la roue de diapason 
de maniére à bloquer la rotation de la roue de diapason périodiquement en rapport à la fréquence d'oscillation du 
diapason, 

— un organe d'impulsion destiné à entretenir les oscillations du diapason, l'organe d'impulsion étant distinct de la roue 
de diapason et étant monté sur un élément du báti. 


[0010] Le mécanisme d'horlogerie comporte encore un dispositif d'armage et de détente de l'organe d'impulsion, syn- 
chronisé avec la roue de diapason et agencé pour que la période d'impulsion soit au moins 2 fois la période d'oscillation 
du diapason. 


[0011] Ainsi, l'objectif de l'invention est atteint en séparant la fonction de comptage des oscillations de celle d'impulsion. II 
est ainsi possible de réduire au minimum le couple appliqué sur la roue de diapason et d'utiliser des diapasons de petites 
dimensions et de fréquence de résonnance élevée. 
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Breve description des dessins 


[0012] D'autres détails de l'invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la description qui suit, faite en référence 
au dessin annexé dans lequel: 


la fig. 1 représente une vue d'un résonateur diapason d'un mécanisme d'horlogerie selon l'invention; 


la fig. 2 représente une vue du détail A de la fig. 1. 


Mode de réalisation de l'invention 


[0013] On a représenté sur les fig. 1 et 2, un mode de réalisation d'un mécanisme d'horlogerie selon l'invention. Seuls 
les composants essentiels à la compréhension de l'invention ont été représentés. 


[0014] Le mécanisme d'horlogerie selon l'invention comporte un diapason 1 composé d'une base 2 fixée à un élément 
du bâti du mécanisme d'horlogerie et de deux branches 3 et 4 susceptibles d'osciller en opposition de phase de façon 
connue. Chacune des extrémités libres des deux branches est pourvue d'une masse inertielle 5. Avantageusement, on 
peut régler finement la position du centre de gravité des masses inertielles 5 le long de la direction longitudinale définie 
par les branches 3 et 4, afin de faire varier la fréquence d'oscillation du diapason. Des butées de limitation 6, fixées à un 
élément du báti, permettent de limiter l'amplitude des oscillations du balancier. Chaque branche comporte une cheville 7, 
qui peut étre rapportée sur les branches 3, 4. Des dents d'arrét 8 et 9 sont agencées respectivement sur les branches 3 
et 4, Ces dents d'arrét peuvent étre rapportées ou venues d'une piéce avec les branches 3, 4. L'utilité des chevilles 7 et 
des dents d'arrét 8 et 9 apparaîtra par la suite. Le diapason 1 peut, par exemple, être réalisé en ou à base de matériaux 
de type silicium ou saphir. 


[0015] Une roue de diapason 10, pivotée sur le báti, est entrainée en rotation par un organe moteur, de type barillet, 
auquel elle est reliée par un rouage, non représentés. La roue de diapason 10 est munie d'une denture 11 susceptible de 
coopérer avec les dents d'arrét 8 et 9 comme cela sera expliqué plus en détails par la suite. 


[0016] Un organe d'impulsion 12 est agencé pour entretenir les oscillations du diapason 1. Il comporte un marteau 14 
disposé à une extrémité d'un bras flexible 13, l'autre extrémité du bras flexible étant fixée à un élément du báti. Une 
palette de levée 15, est montée à l'extrémité de l'organe d'impulsion 12, du cóté du marteau 14, ou directement sur le 
marteau 14. Une butée d'impulsion 16 est agencée de maniére à régler la course de l'organe d'impulsion 15. La butée 
est avantageusement montée de maniére excentrique à un élément de báti. Le róle de ces différents éléments apparaitra 
par la suite. 


[0017] Un dispositif d'armage et de détente 17 est encore prévu pour déformer élastiquement le bras flexible 13 et le 
libérer de maniére à ce qu'il revienne soudainement à sa position de repos en restituant l'énergie accumulée. Ce dispositif 
d'armage et de détente 17 comporte une roue dentée 18 pivotée sur le báti et entrainée en rotation par le rouage. Sa 
rotation est ainsi synchronisée avec celle de la roue de diapason. Une came 19, typiquement en colimacon, est montée 
solidaire en rotation avec la roue dentée 18. La came comprend un changement rapide de rayon, selon une direction 
essentiellement radiale, pour permettre le retour brusque du bras flexible à sa position de repos. 


[0018] Nous allons maintenant décrire le fonctionnement du mécanisme, pour illustrer les interactions entre les différentes 
parties qui viennent d'étre décrites. Lorsque l'organe moteur est déchargé et que le mécanisme d'horlogerie est à l'arrét, 
aucun couple moteur n'est transmis au rouage et le diapason est au repos dans la position neutre représentée aux fig. 1 
et 2. Dans la position neutre du diapason, un jeu de passage est prévu entre les dents d'arréts 8 et 9 et la denture 11 si 
bien que les dents d'arrét 8 et 9 ne coopérent pas avec la denture 11 de la roue de diapason 10. 


[0019] Lorsque l'utilisateur remonte le mécanisme d'horlogerie, un couple moteur est transmis par le rouage à la roue 
de diapason 10 qui peut tourner sans étre entravée par les dents d'arrét 8 et 9. Concomitamment, le rouage entraine 
également la roue dentée 18 en rotation dans le sens horaire en référence à la fig. 1. La palette de levée 15 est progres- 
sivement soulevée par la came 19, en armant le bras flexible 13. Arrivée au niveau du changement rapide de rayon de 
la came, la palette de levée 15 et le marteau 14 tombent brusquement sous l'action de l'effort de rappel du bras flexible 
13 et le marteau 14 vient percuter les chevilles 7 disposées sur les branches 3 et 4 du diapason. La butée d'impulsion 
16 a pour effet de relever le marteau 14 aprés la frappe et d'éviter les rebonds du marteau sur les chevilles 7. La butée 
d'impulsion 16 a également pour fonction d'éviter que le marteau ne frappe accidentellement les chevilles en cas de choc 
sur la montre. Cet agencement particulier permet au mécanisme décrit d'étre auto-démarrant. 


[0020] Le choc du marteau sur les chevilles 7 écarte les branches 3 et 4 de leur position d'équilibre et lance la vibration du 
diapason selon sa fréquence propre de résonnance. Lors de la premiére demi-période d'oscillation, les branches passent 
de la position neutre à une position distale oü leur écartement est maximum et reviennent à la position neutre. Lors de la 
deuxiéme demi-période d'oscillation, les branches passent de la position neutre à une position proximale puis reviennent 
vers la position neutre. 


[0021] Dés la premiére oscillation suivant la frappe du marteau 15, la dent d'arrét 9, portée par la branche 4, se déplace 
selon une trajectoire quasi rectiligne et pénétre entre deux dents de la denture 11. Durant la premiére demi-période, une 
dent de la denture 11 arrive en appui contre la dent d'arrét 9 ce qui a pour effet d'arréter la rotation de la roue de diapason 
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10. A la fin de la première demi-période d’oscillation, la dent d'arrét 9 dégage de la denture 11 et la roue de diapason 
reprend sa rotation dans le sens anti-horaire en référence à la fig. 2. 


[0022] Un système régulateur de vitesse, de type connu, par exemple un régulateur à inertie utilisé dans des mécanismes 
de sonnerie, peut être ajouté au mécanisme, afin de limiter la vitesse de la roue de diapason dans la phase de démarrage, 
et donc de maitriser la vitesse et la position du premier impact de la denture 11 avec la dent d’arrét 9, quelle que soit la 
position de départ de la roue 18. 


[0023] Juste après que la dent 9 se soit dégagée de la denture 11, la dent d'arrét 8, qui se déplace dans le sens opposé 
à la dent 9, pénètre à son tour entre deux dents de la denture 11. Durant la deuxième demi-période d’oscillation, une dent 
de la denture 11 arrive en appui contre la dent d'arrét 8, ce qui arrête à nouveau la rotation de la roue de diapason 10 
jusqu'à ce que le diapason repasse une nouvelle fois dans la position neutre et que la dent d'arrét 8 dégage de la denture 
11 et libère à nouveau la roue de diapason 10. 


[0024] Pour garantir l’isochronisme des deux phases d'avance de la roue de diapason 10, l'espacement entre les plans 
d'arrét des dents d'arrét 8 et 9 sera de préférence (n + 1/2) fois le pas de la denture de la roue de diapason, oü n est 
un entier supérieur ou égal à zéro. Dans la fig. 2, n = 1 ce qui signifie que la distance entre les dents d'arrét est 1,5 fois 
le pas de la denture 11. 


[0025] Deux fois par période d'oscillation, la roue de diapason est arrétée, successivement par l'une et l'autre des dents 
d'arrét 8 et 9, ce qui permet de cadencer la vitesse de rotation de la roue de diapason et de l'ensemble du rouage en 
fonction de la fréquence d'oscillation du diapason de façon à ce que la roue de diapason 10 avance d'un pas de la denture 
11, à chaque période d'oscillation du diapason 1. En d'autres termes, dans l'intervalle aprés qu'une dent de la denture 
11 ait quitté une des dents d'arrét 8 ou 9, jusqu'à ce que la dent suivante vienne en arrét sur cette méme dent d'arrét, la 
roue de diapason est arrétée une fois par l'autre dent d'arrét. 


[0026] De facon avantageuse, les profils des dents d'arrét 8 et 9 et des dents de la denture 11 destinés à étre en contact, 
sont taillés de maniére à ce que le glissement d'une dent d'arrét 8 ou 9 sur la denture 11 provoque le moins possible, voire 
pas, de rotation, particulierement de recul, de la roue de diapason 10. 


[0027] L'amplitude des oscillations du diapason 1 diminue progressivement si bien qu'il est nécessaire de les entretenir 
en redonnant une impulsion au diapason de facon périodique pour maintenir le mouvement en marche. C'est le dispositif 
d'armage et de détente 17 qui effectue cet entretien. 


[0028] Dés la premiére impulsion donnée au diapason, la roue dentée 18, comme le reste du rouage, est entrainée en 
rotation de facon cadencée. A chaque tour de la roue dentée 18, une nouvelle impulsion est donnée au diapason 1 selon 
le méme principe que l'impulsion de démarrage, c'est-à-dire par l'armage et la libération du bras flexible 13. Gráce au 
fait que la roue dentée 18 et la roue de diapason sont synchronisées, en raison de leur entrainement commun par le 
rouage, l'impulsion est également synchronisée avec les oscillations du diapason. De préférence, la synchronisation est 
établie de maniére à ce que le marteau frappe les chevilles quand elles s'écartent l'une de l'autre à leur vitesse maximum, 
c'est-à-dire quand le diapason est dans la position neutre au moment du dégagement de la dent d'arrét 8. 


[0029] ІІ est à noter que la force d'impulsion donnée au diapason par la force de rappel de la lame flexible 13, est constante 
et ne dépend pas du couple moteur délivré par l'organe moteur. 


[0030] Les butées de limitations 6 limitent la course des branches du diapason et par conséquent la course des dents 
d'arrét 8 et 9, afin d'éviter que la pointe des dents d'arrét ne percute le fond de la denture dans le cas oü le mécanisme 
d'horlogerie est soumis à un choc. 


[0031] Contrairement aux dispositifs de l'art antérieur, la roue de diapason 10 qui compte les oscillations du diapason 
1, n'est pas une roue d'échappement car elle ne transmet pas d'impulsion pour entretenir les oscillations du diapason. 
ll en résulte que le couple moteur de la roue de diapason 10 peut étre fortement réduit par rapport à celui d'une roue 
d'échappement, ce qui a également pour avantage de réduire les frottements entre les dents d'arrét 8 et 9 et la denture 11. 


[0032] Le résonateur diapason selon le mode de réalisation décrit, contrairement à ceux de l'art antérieur, sollicite les 
deux branches du diapason de facon symétrique. 


[0033] Par ailleurs, l'organe d'impulsion 12 et le dispositif d'armage et de détente 17 sont agencés de maniére à ce que 
la période d'impulsion soit au moins deux fois la période d'oscillation du diapason 1 et de préférence au moins 50 fois 
la période d'oscillation du diapason 1. Ainsi le dispositif selon l'invention permet de profiter pleinement du facteur qualité 
élevé du diapason 1 en réduisant fortement le nombre des impulsions pour entretenir les oscillations. 


[0034] Pour minimiser les frottements, la denture 11, les dents d'arrét 8 et 9, le marteau 14, les chevilles 7, la palette de 
levée 15 et le colimacon 19 sont réalisés en matériaux à coefficient de frottement réduit, ou recouverts de tels matériaux, 
comme du rubis, du diamant, du silicium.... 


[0035] En réduisant les pertes d'énergie dues au nombre de chocs et aux frottements, en permettant d'intégrer un réso- 
nateur diapason de fréquence élevée dans une montre, le dispositif selon l'invention permet de répondre aux objectifs 
fixés en terme de gains en précision et de réserve de marche. 


[0036] D'autres modes de réalisation non représentés et leurs combinaisons sont également couverts par l'invention. 
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[0037] Dans une premiere variante, les dents d'arréts cooperent avec la denture 11 quand le diapason est dans la position 
neutre. Dans ce cas, le démarrage automatique n'est plus possible puisque le rouage est immobilisé par la roue de 
diapason qui est elle-même bloquée par l'une ou l'autre des dents d’arrät. Il convient alors de prévoir un dispositif de 
démarrage supplémentaire qui permette de donner la première impulsion au diapason pour lancer le mouvement. Ce 
dispositif de démarrage peut être réalisé sur le modèle du dispositif darmage précédemment décrit, dans lequel la roue 
portant la came n'est plus entrainée par le rouage mais par un organe de commande actionné par l'utilisateur, par exemple 
la commande de remontage. Cette configuration permet de s'assurer qu'il n'y ait jamais de saut d'une dent de la denture 
étant donné qu'il y a toujours au moins une des deux dents d'arrét dans le champ de la denture 11. 


[0038] Dans une autre variante, le résonateur diapason ne comporte qu'une seule dent d'arrét sur une des branches du 
diapason. L'unique dent d'arrét saute d'une dent à l'autre de la denture 11 ce qui fait que, comme dans les variantes à 
deux dents d'arrét, la roue de diapason avance d'un pas à chaque période d'oscillation du diapason. 


[0039] Dans une autre variante, deux dents d'arrét sont montées sur un méme bras du diapason et coopérent avec deux 
dentures portées par une méme roue de diapason ou par deux roues de diapason en prise avec le rouage. 


[0040] A partir de la description ci-dessus, l'homme du métier pourra réaliser un dispositif d'entretien des oscillations 
destiné à exciter périodiquement un résonateur quelconque de piéce d'horlogerie. Le dispositif d'entretien comprend un 
organe d'impulsion et un dispositif d'armage et de détente. L'organe d'impulsion comporte un moyen élastique de rappel 
susceptible d'accumuler de l'énergie et de la restituer sous forme cinétique. Le dispositif d'armage et de détente est relié 
cinématiquement au rouage et est agencé de maniére à armer le moyen élastique età le libérer soudainement, à un instant 
précis synchronisé avec les oscillations du résonateur. Le dispositif d'armage et de détente peut alors fournir une portion 
d'énergie au résonateur pour entretenir ses oscillations. L'homme du métier pourra reprendre directement l'enseignement 
donné à propos du mode de réalisation particuliérement illustré. Le cas échéant, il pourra adapter sur l'oscillateur, par 
exemple sur un balancier, une zone destinée à recevoir l'excitation transmise par le dispositif d'armage et de détente. 


Revendications 


1. Mécanisme d'horlogerie mécanique comportant un báti et, montés sur le báti: 
— un diapason (1) composé d'une base (2) et de deux branches (3, 4), la base (2) étant fixe en référence au báti et 
les deux branches (3, 4) étant susceptibles d'osciller en opposition de phase, 
— une roue de diapason (10) munie d'une denture (11) et entrainée en rotation par un organe moteur auquel elle 
est reliée par un rouage, 
— une dent d'arrét (8, 9) solidaire d'une branche (3, 4) du diapason (1) et susceptible de coopérer avec la denture 
(11) de la roue de diapason (10) de maniére à bloquer la rotation de la roue de diapason (10) périodiquement en 
rapport à la fréquence d'oscillation du diapason (1), 
— un organe d'impulsion (12) destiné à entretenir les oscillations du diapason (1), 
caractérisé en ce que l'organe d'impulsion (12) est distinct de la roue de diapason (10), en ce que l'organe d'impulsion 
(12) est monté sur un élément du báti, en ce que le mécanisme d'horlogerie comporte en outre un dispositif d'armage 
et de détente (17) de l'organe d'impulsion (12), synchronisé avec la roue de diapason (10) et en ce que la période 
d'impulsion est au moins 2 fois la période d'oscillation du diapason (1 ). 


2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce que la période d'impulsion est au moins 50 fois la période 
d'oscillation du diapason (1). 


3. Mécanisme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les branches (3, 4) du diapason (1) 
comportent une masse inertielle (5) dont la position est réglable de maniére à pouvoir ajuster la fréquence d'oscillation 
du diapason (1). 


4. Mécanisme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'organe d'impulsion (12) comporte un 
marteau (14) fixé à une extrémité d'un bras flexible (13), l'autre extrémité du bras flexible étant fixée à un élément du 
báti, et en ce que le dispositif d'armage et de détente (17) est agencé pour provoquer la déformation élastique du 
bras flexible (13) et libérer soudainement l'organe d'impulsion (12) de maniére à ce que le marteau (14) frappe un 
élément solidaire d'une branche (3, 4) du diapason (1). 


5. Mécanisme selon la revendication précédente, caractérisé en ce l'organe d'impulsion (12) comporte une palette de 
levée (15) coopérant avec une came (19) que comporte le dispositif d'armage et de détente (17) et en ce que le 
dispositif d'armage et de détente (17) est entrainé en rotation par le rouage. 


6. Mécanisme selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu'elle comporte une butée d'impulsion (16) réglable 
montée sur un élément de báti et agencée de maniére à ce que le marteau (14) ne frappe qu'une fois le diapason 
(1) à chaque impulsion. 


7. Mécanisme selon l'une des revendications 4 à 6, caractérisé en ce que chacune des branches (3, 4) du diapason 
porte solidairement une cheville (7), lesdites chevilles (7) étant agencées pour étre frappées simultanément par le 
marteau (14) et provoquer l'excitation du diapason (1). 


10. 


11. 


12. 
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Mécanisme selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque branche (3, 4) porte une dent 
d'arrêt (8, 9) coopérant avec la denture (11) et agencees de manière à bloquer deux fois la roue de diapason (10) 
à chaque période doscillation du diapason (1). 


Mécanisme selon la revendication précédente, caractérisé en ce que les dents d'arrét (8, 9) ne coopérent pas avec 
la denture (11) de la roue de diapason (10) lorsque le diapason (1) est au repos. 


Mécanisme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les profils de la dent d'arrét (8, 9) et 
de la denture (11) de la roue de diapason (10) sont conformés de facon à ce que le déplacement des dents d'arrét 
(8, 9) en prise avec la roue de diapason (10) ne provoquent pas de rotation de la roue de diapason (10). 


Mécanisme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'elle comporte des butées de limitation 
(6) agencées pour limiter l'amplitude de l'oscillation des branches (3, 4) du diapason (1). 


Mécanisme selon les revendications 1, 7 et 8, caractérisé en ce que la denture (11), les dents d'arrét (8, 9), le marteau 
(14), les chevilles (7), la palette de levée (15) et la came (19) sont réalisés en matériaux à coefficient de frottement 
réduit ou revétus de matériaux à coefficient de frottement réduit. 
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Description 


DOMAINE DE L’INVENTION 


[0001] La présente invention concerne un système oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre, le système 
oscillant comportant un résonateur mécanique comprenant au moins un barreau flexible maintenu par une extrémité, dite 
extrémité proximale, et agencé pour osciller dans un plan autour d'une position d'équilibre, l'ancre étant agencée pour 
pivoter autour d'un axe perpendiculaire au plan dans lequel le barreau flexible est agencé pour osciller, et l’autre extrémité 
du barreau flexible, dite extrémité distale, portant des premiers moyens de jonction agencés pour s'articuler avec des 
seconds moyens de jonction solidaires de l'ancre, de manière à ce que l’ancre pivote alternativement de concert avec 
les oscillations du barreau. 


ART ANTERIEUR 


[0002] Dans les mouvements d’horlogerie mécaniques usuels, la marche synchrone du mouvement est assurée par un 
dispositif réglant constitué par un ensemble balancier-spiral et échappement. Ce dispositif, quoique actuellement parfaite- 
ment au point, nécessite un réglage très délicat et sa précision est limitée du fait de sa fréquence d’oscillation très basse. 


[0003] Le document de brevet CH 442 153 propose de réaliser des dispositifs régulateurs améliorés qui comprennent, 
d'une part, un oscillateur-régulateur mécanique, par exemple un diapason monté sur une base, et d'autre part, un organe 
élastique dont l'une des extrémités est fixée sur une base, tandis que l'autre extrémité présente une levée destinée à co- 
opérer avec la denture de la roue d'échappement d'un mouvement d'horlogerie dont la vitesses est réglée par l'oscillateur- 
régulateur. L'énergie transférée par la roue d'échappement à la levée de l'organe élastique lors de contacts successifs est 
transmise par l'intermédiaire d'un couplage élastique à l'oscillateur-régulateur mécanique et en entretient l'oscillation. Ce 
type de liaison ne permet toutefois pas d'assurer une bonne marche du mouvement car la condition d'accord ou de réson- 
nance entre les deux éléments (organe élastique et oscillateur), définissant la marche normale du régulateur, ne peut étre 
maintenue notamment sous l'effet de chocs ou de changements de position qui influent sur leur accouplement élastique. 


[0004] Le document de brevet EP 2 574 994 décrit un systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement libre 
conforme à la définition donnée en introduction. Selon ce document antérieur, l'ancre présente une fourchette comportant 
deux dents, et l'extrémité distale du barreau flexible porte deux chevilles espacées l'une de l'autre et agencées pour 
osciller transversalement à l'axe du barreau et pour coopérer alternativement et respectivement avec les deux dents de la 
fourchette de maniére à faire pivoter l'ancre. La mise en oeuvre de ce systéme oscillant connu présente certaines difficultés. 
En effet, pour permettre à l'échappement mécanique de bien fonctionner, il est nécessaire que le barreau flexible puisse 
osciller avec suffisamment d'énergie. Or, une énergie d'oscillation élevée implique des oscillations de relativement grande 
amplitude et donc notamment une vitesse d'oscillation relativement élevée au niveau des chevilles. 


BREF EXPOSE DE L'INVENTION 


[0005] Un but de la présente invention est de remédier aux inconvénients de l'art antérieur qui viennent d'étre mentionnés. 
L'invention atteint ce but en fournissant un systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre, qui est 
conforme à la définition donnée en introduction. Ce systéme oscillant est en outre caractérisé en ce que le barreau flexible 
porte une coiffe rigide fixée à l'extrémité distale, les premiers moyens de jonction étant fixés sur la coiffe rigide à un endroit 
déterminé dont la position est telle que, lorsque le barreau se trouve dans la position d'équilibre, un premier segment 
reliant l'endroit déterminé à l'axe de pivotement de l'ancre et un deuxiéme segment reliant l'endroit déterminé à un point 
de référence font entre eux un angle a compris entre 150? et 180°; où ledit point de référence est le centre d'inertie d'une 
section droite du barreau dont la position est déterminée de maniére à ce que la longueur de la partie du barreau comprise 
entre le point de référence et l'extrémité distale soit égale au quotient de la valeur de la fléche à un instant donné, lorsque 
le barreau ne se trouve pas dans la position d'équilibre, sur la valeur au méme instant de la dérivée de la déformée du 
barreau évaluée à l'extrémité distale du barreau. 


[0006] Conformément à ce qui sera expliqué plus en détail plus loin, on peut assimiler les oscillations de la coiffe du 
barreau flexible à un pivotement alternatif autour d'un point à l'endroit duquel le vecteur vitesse de la coiffe demeure 
sensiblement nul. Nous appellerons par la suite ce point fixe le «centre virtuel» de rotation de la coiffe. Selon l'invention, 
lorsque le barreau flexible se trouve dans sa position d'équilibre, le centre virtuel de rotation de la coiffe est superposé à un 
point du barreau appelé point de référence. Le point de référence du barreau est lui-méme défini selon l'invention comme 
le point du barreau pour lequel la longueur de la partie du barreau comprise entre le point de référence et l'extrémité distale 
est égale au quotient de la valeur de la fléche à un instant donné, lorsque le barreau ne se trouve pas dans la position 
d'équilibre, sur la valeur au méme instant de la dérivée de la déformée du barreau évaluée à l'extrémité distale du barreau. 
Précisons que l'invention n'est pas limitée à un systéme oscillant dans lequel le barreau flexible a une forme particuliére. 
C'est la raison pour laquelle la distance entre l'extrémité distale et le point de référence du barreau est exprimée dans 
les termes trés généraux qui figurent ci-dessus. 


[0007] Le mouvement d'oscillation de la coiffe rigide entrainée par le barreau flexible correspond donc à un mouvement 
de rotation alternée autour du centre virtuel. Dans ces conditions, l'amplitude et la vitesse des oscillations d'un point donné 
de la coiffe sont proportionnelles à une distance séparant ce point donné du centre virtuel. Selon un mode de réalisation 
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avantageux de l'invention, la distance séparant le centre virtuel de l'articulation est inférieure à la distance séparant le 
centre virtuel de l'extrémité distale du barreau flexible. On comprendra que dans ces conditions, la vitesse des oscillations 
au niveau de l’articulation entre la coiffe et l’ancre est avantageusement réduite. 


[0008] La courte parenthèse théorique qui va suivre a pour but de contribuer à la bonne compréhension de la portée 
générale de l'invention telle que définie par la revendication 1 annexée. Tout d'abord, le système oscillant de l'invention 
comporte un résonateur mécanique qui comprend au moins un barreau flexible maintenu par une extrémité. La seconde 
extrémité du barreau est libre, et le barreau est agencé pour osciller dans un plan autour d'une position d'équilibre. La fig. 
4 est un schéma de principe illustrant la déformation élastique d’un barreau flexible encastré. 


[0009] Sur la figure, le barreau flexible de longueur L est représenté par une simple ligne référencée 3. La ligne 3 est la fibre 
moyenne. Il s'agit d'une courbe imaginaire passant par les centres d'inertie G de toutes les sections droites (transversales) 
du barreau (on peut préciser que la fibre moyenne correspond à la fibre neutre dans le cas où les sections droites ont un 
profil symétrique). Par ailleurs, la ligne en traits interrompus référencée 5 sur la fig. 4 est la ligne moyenne non déformée. 
On comprendra donc que, lorsque le barreau est dans sa position d'équilibre, la courbe 3 est superposée à la ligne 
moyenne 5. Les déformations en flexion du barreau peuvent être quantifiées par une fonction appelée «la déformée» v(X). 
La déformée v(x) est définie comme le déplacement du centre d'inertie G d'une section droite située à une distance «x» 
du point d'encastrement du barreau (o < х < L). Ce déplacement est mesuré perpendiculairement à la ligne moyenne 5. 
De plus, lorsque les déformations du barreau sont faibles, la déformée v(x) est proportionnelle à la force (référencée F) qui 
provoque la flexion. On appelle «flèche» (notée f) la valeur de la déformée à l'extrémité libre du barreau. Dans les mêmes 
conditions de petites déformations, on peut également considérer que les sections droites du barreau restent droites et 
perpendiculaires à la fibre neutre durant la déformation. 


[0010] Conformément à l'invention, une coiffe rigide est fixée à l'extrémité libre du barreau. En première approximation, 
lorsque le barreau se déforme, la coiffe se déplace parallèlement au plan d’oscillation du barreau solidairement de son 
extrémité libre. Dans un tel contexte, la cinématique classique nous enseigne qu’à chaque instant où le barreau oscille, 
il est possible d'identifier un centre instantané de rotation (CIR) autour duquel la coiffe rigide est en train de tourner sans 
translation. Le CIR est le point de la coiffe dont la vitesse est nulle. La théorie nous enseigne d'autre part que le CIR 
se situe à l'intersection entre les perpendiculaires aux vecteurs vitesses de chaque point de la coiffe. Ainsi, puisque le 
vecteur vitesse du centre d'inertie Gx =L de la section droite terminale est orienté perpendiculairement à la fibre neutre 
3, le CIR se trouve nécessairement sur la droite qui est tangente au barreau en son extrémité. Cette droite est donnée 
par la formule suivante: 


VE D + 0905-1) =у (i 


[0011] On a fait plus haut l'hypothèse que les sections droites du barreau restent toujours orientées perpendiculairement 
à la fibre neutre. Dans ces conditions, on peut montrer que les points de la coiffe dont les trajectoires coupent à un instant 
donné la ligne correspondant à la position de repos de l'axe du barreau sont, à cet instant donné, tous animés de vitesses 
dirigées perpendiculairement à cette ligne. En d'autres termes, à un instant donné, la ligne correspondant à la position de 
repos de l'axe du barreau est perpendiculaire aux vecteurs vitesses de tous les points dont les trajectoires coupent cette 
ligne à cet instant donné. Le CIR se trouve donc sur la ligne correspondant à la position de repos de l'axe du barreau. 
Cet axe correspond à la droite dont l'équation est la suivante: 


y-0 (ii) 
[0012] On deduit de (i) et de (ii) que pour le centre instantané de rotation: 

v(L) + SO (х -L)-0 (ü) 
ou de maniére équivalente (en posant A = L — x): 


dv(x=L) 5 
À- ーー = v(x = 1) (iv) 


où A est la distance entre l'extrémité libre et le centre instantané de rotation. 





[0013] On notera de plus que la distance à laquelle le CIR se trouve de l'extrémité libre ne dépend pas de l'amplitude de 
la déformation. En effet, on a dit plus haut que l'amplitude de la déformation du barreau ne dépend que de l'intensité de 
la force qui provoque la flexion. Dans ces conditions, on peut séparer les variables f et x et exprimer la déformée et sa 
dérivée respectivement par les deux formules suivantes: 


v(x,t) = FŒ) D(x) (v) 
en pi. м 


où (х) dépend de la forme du barreau et du matériau dont il est fait. 
[0014] Ainsi l'équation (iv) peut être réécrite: 
a F(t). = F(t) - aL) (vii) 
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[0015] On comprendra donc que la force F(t) peut être éliminée par simplification et que la distance déterminée à laquelle 
le CIR se trouve de l'extrémité du barreau est donc constante (dans la limite de validité des hypothèses liées aux petites 
oscillations). Le CIR est donc immobile en premiére approximation lorsque le barreau se déforme en flexion. Le centre 
instantané de rotation n'étant donc pas à proprement parler «instantané», nous avons préféré utiliser l'expression alter- 
native «de centre virtuel» pour le désigner. 


BREVES DESCRIPTION DES FIGURES 


[0016] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaítront à la lecture de la description qui va 
suivre, donnée uniquement à titre d'exemple non limitatif, et faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un premier mode de réalisation de 
l'invention; 

la fig. 2 est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un deuxiéme mode de réalisation de 
l'invention; 

la fig. 3 est une vue schématique en plan d'un système oscillant selon un troisième mode de réalisation de 
l'invention; 

la fig. 4 est un schéma de principe illustrant la déformation d'un barreau flexible encastré dont l'extrémité libre est 


soumise à une force; 


la fig. 5A est une représentation en plan plus détaillée d'un système oscillant selon un quatrième mode de réalisa- 
tion de l'invention; 


la fig. 5B est une vue partielle agrandie montrant plus particulièrement les premiers et les seconds moyens de 
jonction du systéme oscillant de la fig. 5A; 


la fig. 6 est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un cinquiéme mode de réalisation de 
l'invention; 


la fig. 7 est une représentation détaillée en plan d'une variante alternative du systéme oscillant illustré dans la 
fig. 5A. 


DESCRIPTION DETAILLEE DE DIFFERENTS MODES DE REALISATION 


[0017] La fig. 1 annexée est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un premier mode de réalisation de 
l'invention. On peut voir sur la figure un barreau flexible 11 solidaire par une de ses extrémités, dite extrémité proximale, 
d'un support fixe 13. L'autre extrémité du barreau, dite extrémité distale, porte une coiffe rigide 15 qui est de grande 
dimension en comparaison avec le barreau flexible. Dans l'exemple illustré, le barreau 11, le support 13 et la coiffe 15 
viennent de matiére et s'étendent dans un méme plan. Ces trois éléments sont de préférence réalisés par microusinage 
d'un wafer en silicium cristallin. On comprendra toutefois que ces éléments ne viennent pas nécessairement de matiére 
selon l'invention, et que de maniére générale, ces éléments pourraient étre réalisés en tout autre matériau convenable 
connu de l'homme du métier. Par exemple en quartz, en verres, en céramiques ou en métaux amorphes. De plus, l'homme 
du métier pourrait recourir à un autre procédé que le microusinage. 


[0018] En se référant encore à la fig. 1, on peut noter que la coiffe 15 a une forme quasi symétrique par rapport à l'axe du 
barreau non déformé. De plus, la coiffe a pratiquement une longueur double de celle du barreau 11. On peut distinguer 
dans la coiffe une partie de téte 15a qui s'étend dans le prolongement du barreau et deux parties latérales 15b et 15c qui 
s'étendent en arriére symétriquement de part et d'autre de l'axe du barreau. La forme de la coiffe 15 est de préférence 
choisie de maniére à ce que son centre d'inertie se trouve à proximité immédiate de l'extrémité distale du barreau 11. 


[0019] En se référant encore à la fig. 1, on peut voir une roue d'échappement 18 qui coopére avec une ancre 17 montée 
sur un pivot 19. De maniére connue en soi, l'ancre 17 est munie d'une baguette 21 qui se termine par une fourchette 
23. La partie latérale 15c de la coiffe porte une cheville 25 agencée pour coopérer avec la fourchette 23. On comprendra 
que, dans le présent exemple, la cheville et la fourchette constituent les premiers et les seconds moyens de jonction 
selon l'invention. On comprendra que la cheville et la fourchette sont agencées pour coopérer de maniére à former une 
articulation reliant la coiffe 15 à l'ancre 17. Dans le mode de réalisation illustré, on voit que le pivot 19 de l'ancre et 
l'articulation entre la cheville et la fourchette sont sur la même droite qui est perpendiculaire au barreau 11 dans sa position 
de repos. La fig. 1 est une vue en plan. On comprendra donc qu'en l'absence d'information concernant l'élévation des 
éléments représentés, l'ancre 17 et le barreau flexible 11 peuvent étre situés, soit ensemble dans le plan d'oscillation du 
barreau (le plan de la feuille du dessin de la fig. 1), soit à des hauteurs différentes. Toutefois, méme dans la deuxiéme 
alternative, l'articulation est contenue dans le plan de baguette qui est un plan perpendiculaire au plan dans lequel le 
barreau oscille (perpendiculaire à la feuille du dessin). Quelle que soit la variante du mode de réalisation de la fig. 1, le 
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plan de baguette est perpendiculaire à l'axe du barreau 11 en position de repos, et la trace du plan de baguette sur le 
plan de la feuille est une droite perpendiculaire au barreau. 


[0020] En se référant encore à la fig. 1, on peut vérifier que si l’on trace sur le dessin une ligne droite qui passe à la fois 
par le pivot 19 et par l’articulation 23, 25, cette ligne coupe le barreau flexible à l'endroit d'un point référencé 27. Le point 
du barreau qui est référencé 27 sur les figures est appelé le «point de référence» du barreau. Conformément á ce qui va 
être expliqué plus en détail ci-après, lorsque le barreau se trouve dans sa position d'équilibre, le point de référence 27 est 
confondu avec le centre virtuel autour duquel la coiffe 15 semble pivoter. 


[0021] En se référant encore à la fig. 1, on peut voir un cercle référencé c et dont le centre correspond au centre virtuel. 
De plus, le cercle c passe par l'articulation entre la cheville 25 et la fourchette 23. Le rayon du cercle с est donc égal à 
la distance séparant le centre virtuel de l'articulation. La fig. 1 montre clairement que cette distance est inférieure à la 
distance séparant le centre virtuel de l'extrémité distale du barreau flexible 11. En fait, dans l'exemple illustré, le rayon 
с est méme largement inférieur à la moitié de la distance entre le centre virtuel et l'extrémité distale du barreau. Dans 
ces conditions, amplitude et la vitesse des oscillations de l'articulation sont inférieures au tiers de l'amplitude et de la 
vitesse des oscillations de l'extrémité distale du barreau 11. On comprendra donc que le système oscillant illustré à la fig. 
1 permet de réduire la vitesse d’oscillation d’une cheville solidaire d'un barreau résonant suffisamment pour rendre ces 
oscillations compatibles avec le bon fonctionnement d’un échappement à ancre. 


[0022] Conformément à l'invention, la distance entre l'extrémité distale et le point de référence 27 du barreau 11 est égale 
au quotient de la valeur de la flèche à un instant donné (v(x = L, t)), lorsque le barreau ne se trouve pas dans la position 
d'équilibre, sur la valeur au méme instant de la dérivée de la déformée du barreau évaluée à l'extrémité distale du barreau 


= 


On comprendra que cette distance dépend naturellement de la forme du barreau. 


[0023] Dans le cas d’un barreau de section carrée constante, les formulaires indiquent que la déformée est égale à 


2Fx?(3L-x) 
gs 


et que la dérivée de la déformée est égale a 
dv(x) _ 6Fx(2L-x) 
dx  Ehdÿ 


où F est la force, d est le côté de la section carrée et E est le module de Young. 


[0024] En appliquant la formule de l'équation (iv) donnée plus haut à ce cas particulier, on trouve que la distance entre 
l'extrémité distale et le point de référence 27 est égale à À = 27/3. C'est bien ce que montrent les fig. 1, 2, 3, 5 et 6 (à 
quelques imprécisions prét). 

[0025] À titre d'exemple alternatif, on peut citer également le cas non représenté dans les figures d'un barreau de forme 
effilée (dont le moment quadratique linéaire décroit de manière linéaire à partir du point d'encastrement). Dans ce cas, 
les formules indiquent que la déformée est égale à: 


v(z) = 12PL (©) 12PL2 6РІЗ 


= tz 
Eb,t? \2 Ebrt3 Ebrt3 








, et que la dérivée est égale à: 
dv(z) _ 12PL 12PL? 
Таг — виз? t Ebe 
‚ouz=L-x(etdonc z = 0 à lextrémité distale du barreau). 








[0026] En appliquant à nouveau la formule de l'équation (iv) donnée plus haut, on trouve que, dans ce deuxième cas, la 
distance entre l'extrémité distale et le point de référence est égale à À = Yo. 


[0027] D'autre part, quelle que soit la forme d'un barreau flexible, l'homme du métier est capable de calculer la valeur de 
la fléche et de la dérivée de la déformée du barreau évaluée à l'extrémité distale du barreau, par exemple, par un calcul 
aux différences finies. 


[0028] La fig. 2 est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un deuxiéme mode de réalisation de 
l'invention. Les éléments qui sont communs aux systémes oscillants selon le premier et le deuxiéme mode de réalisation 
sont désignés par les mémes numéros de référence sur la fig. 2 et sur la fig. 1. En comparant les fig. 1 et 2, on peut 
remarquer notamment que la coiffe 115 n'a pas exactement la méme forme que la coiffe 15. On vérifie pourtant que 
la distance entre le centre virtuel (le point de référence 27) et l'articulation est la même sur la fig. 2 que sur la fig. 1. 
Toutefois, selon le deuxiéme mode de réalisation, le plan de baguette contenant le pivot 19 et l'articulation coupe l'axe du 
barreau 11 à l'endroit du point de référence 27 de maniére oblique (avec un angle d'environ 45? dans l'exemple illustré). 
On comprendra que, puisque la distance entre le centre virtuel et l'articulation est la méme sur la fig. 2 que sur la fig. 
1, l'amplitude et la vitesse des oscillations de l'articulation sont sensiblement les mêmes dans le système oscillant de la 
fig. 2 que dans celui de la fig. 1. 
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[0029] La fig. 3 est une vue schématique en plan d'un systeme oscillant selon un troisieme mode de réalisation de 
Pinvention. Selon ce mode de réalisation, le résonateur mécanique est constitué par un diapason référencé 10. Comme 
le montre la figure, le diapason comporte deux barreaux parallèles 11a et 11b qui sont reliés par une de leurs extrémités, 
dite extrémité proximale, à une barre de liaison 12 transversale. La barre de liaison est elle-même reliée en son milieu à 
un support fixe 13. Chacun des deux barreaux porte une coiffe (référencée 15) qui est identique à la coiffe illustrée dans 
la fig. 1. En se référant encore à la fig. 3, on peut voir qu'une des deux coiffes (celle de droite dans la variante illustrée) 
est reliée par l'intermédiaire d'une cheville 25 et d'une fourchette 23 à Pancre 17. 


[0030] On sait que, dans un diapason, en premiére approximation chaque barreau 11a, 11b peut étre considéré isolément 
pour déterminer la fréquence de résonance. Toutefois, un avantage lié à la symétrie du diapason 10 est qu'elle privilégie 
quelques modes de vibration bien définis ayant un facteur de qualité élevé. 


[0031] La fig. 5A est une représentation en plan plus détaillée d'un système oscillant selon un quatrième mode de réalisa- 
tion de l'invention. Dans le mode de réalisation illustré, comme dans le précédent, le résonateur mécanique est constitué 
par un diapason (référencé 110). Le diapason 110 comporte deux barreaux paralléles 111a et 111b de section constante 
et qui sont reliés l'un à l'autre par une barre de liaison 112 qui s'étend transversalement entre les extrémités proximales des 
deux barreaux. La barre de liaison 112 est elle-méme reliée en son milieu à un bras de fixation 113. L'extrémité distale du 
barreau 111a porte une coiffe 114, et celle du barreau 111b porte une coiffe 116. On peut voir sur la figure que les coiffes 
sont de grandes dimensions en comparaison avec les barreaux du diapason. On observe également que l'ensemble formé 
par le diapason 110 et les coiffes 114 et 116 posséde un axe de symétrie qui, dans l'exemple illustré, est confondu avec 
le bras de fixation 113. Les coiffes 114 et 116 sont conçues de manière à ce que leur centre d'inertie se trouve à proximité 
immédiate de l'extrémité distale du barreau (respectivement 111a et 111b) auquel elles sont fixées. Dans l'exemple illustré, 
le diapason 110, le bras de fixation 113 et les coiffes 114 et 116 viennent de matiére et s'étendent dans un méme plan. 
Ces quatre éléments sont de préférence réalisés par micro-usinage d'un wafer en silicium monocristallin. 


[0032] En se référant encore à la fig. 5A, on peut voir une roue d'échappement 118 comportant 90 dents. La roue 
d'échappement coopére avec une ancre 117 montée sur un pivot 119. L'ancre 117 est munie d'une baguette 121 qui se 
termine par une pomme 123. On peut voir encore sur la figure que la coiffe 114 (celle de droite) porte une encoche 125 
agencée pour recevoir la pomme 123. L'encoche et la pomme sont représentées plus en détail dans la fig. 5B. Comme on 
peut le voir l'encoche et la pomme coopérent pour former une articulation reliant la coiffe 114 à l'ancre 117. L'articulation 
entre la pomme et l'encoche présente de préférence un certain jeu. A titre d'exemple, la pomme pourrait avoir un diamétre 
de 200 um et la largeur de l'encoche pourrait étre de 240 um. Précisons en outre que, selon une variante non représentée, 
les premiers et seconds moyens de jonction selon l'invention pourraient étre concus pour étre couplés magnétiquement 
ou électrostatiquement l'un à l'autre (éventuellement máme sans aucun contact mécanique). 


[0033] Comme on l'a déjà dit, les barreaux 111a et 111b du diapason 110 sont de section constante. Dans ces conditions, 
la distance entre l'extrémité distale du barreau 111a et le point de référence 27 doit être égale à A = *'/3. D'autre part, en 
se référant encore à la fig. 5A, on peut estimer que la distance entre le centre virtuel (ou de maniére équivalente le point 
de référence 27) et l'articulation correspond environ au 2/5 de la distance entre le centre virtuel et l'extrémité distale du 
barreau 111a. Dans ces conditions, l'amplitude et la vitesse des oscillations au niveau de l'articulation correspondent à 
4096 environ de l'amplitude et de la vitesse des oscillations de l'extrémité distale du barreau 111a. 


[0034] Finalement, la roue d'échappement 118 représentée sur la fig. 5 comporte 90 dents, ce qui correspond à un nombre 
de dents inhabituellement élevé. Un nombre de dents élevé est une caractéristique avantageuse. En effet, le diapason 
110 est concu pour osciller avec un fréquence considérablement plus élevée que celle d'un résonateur balancier-spiral. A 
titre d'exemple, si le diapason oscille à la fréquence de 90 Hz, il en résulte que la roue d'échappement illustrée avance à 
la vitesse d'un tour par seconde. Cette vitesse est déjà considérablement plus élevée que celle de la roue d'échappement 
d'une montre classique. Si la roue d'échappement 118 comportait moitié moins de dents, elle tournerait encore deux fois 
plus vite. 


[0035] La fig. 6 annexée est une vue schématique en plan d'un systéme oscillant selon un cinquiéme mode de réalisation 
de l'invention. Ce systéme oscillant est trés semblable au premier mode de réalisation illustré par la fig. 1. Toutefois, 
comme on va le voir plus en détail ci-aprés, bien que le systéme oscillant de la fig. 6 soit conforme à l'invention, il peut 
étre qualifié de «non-optimal». En effet, on peut vérifier que si l'on trace sur le dessin une ligne droite qui passe à la fois 
par le pivot 19 et par l'articulation entre les premiers et les seconds moyens de jonction 23 et 25, cette ligne coupe le 
barreau flexible à une certaine distance du point de référence 27. Autrement dit, dans le mode de réalisation illustré, le 
segment reliant l'articulation au point de référence 27 n'est pas exactement dans le prolongement du segment reliant le 
pivot 19 à l'articulation. L'articulation ne se trouvant donc pas sur le segment qui relie le pivot 19 au centre virtuel, il en 
résulte que le segment reliant l'articulation à l'axe de pivotement 19 forme un angle avec le segment reliant l'articulation 
au point de référence 27. Précisons toutefois que selon l'invention, l'angle a entre le segment reliant l'articulation à l'axe 
de pivotement 19 et le segment reliant l'articulation au point de référence 27 ne peut être inférieur à 150°. L'angle a est 
donc compris entre 150 et 180°. 


[0036] La fig. 7 est une représentation détaillée en plan d'une variante alternative du systéme oscillant illustré dans la fig. 
5A. Les éléments qui sont communs aux systèmes oscillants selon les deux variantes illustrées du quatrième mode de 
réalisation sont désignés par les mémes numéros de référence sur la fig. 7 et sur la fig. 5A. En comparant les fig. 5A et 7, on 
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peut remarquer notamment que les coiffes 214 et 216 ne sont pas identiques aux coiffes 114 et 116. En effet, en se repor- 
tant a la fig. 7, on observe que les coiffes 214 et 216 présentent chacune un épaississement (respectivement référencés 
220 et 222) localisé à proximité immédiate de l'extrémité distale d'un des barreaux flexibles 111a, 111b. Un avantage lié à 
la présence des épaississements 220 et 222 est de permettre d'augmenter la masse d'inertie des coiffes 214 et 216 sans 
augmenter outre mesure le moment d'inertie des coiffes par rapport à leur point de fixation sur l'extrémité distale d'un des 
barreaux flexibles. Selon une variante préférée, les coiffes sont arrangées dans le plan dans lequel les barreaux flexibles 
111a et 111b sont agencés pour osciller, et chacune des coiffes présente deux épaississements arrangés de maniére 
symétrique sur ses deux faces principales de part et d'autre du plan dans lequel les barreaux flexibles 111a et 111b sont 
agencés pour osciller. Les épaississements 220, 222 sont de préférence formés d'un matériau plus dense que le matériau 
de la coiffe 214, 216 et du barreau 111a, 111b. Dans l'exemple illustré, ces épaississements se présentent sous la forme 
de couches de revétement. Toutefois, ces épaississements pourraient tout aussi bien se présenter sous la forme d'inserts 
par exemple. On comprendra en outre que les épaississements pourraient étre formés du méme matériau que les coiffes. 


[0037] On comprendra en outre que diverses modifications et/ou améliorations évidentes pour un homme du métier 
peuvent étre apportées aux modes de réalisation qui font l'objet de la présente description sans sortir du cadre de la pré- 
sente invention définie par les revendications annexées. Par exemple, l'ancre visible sur l'une ou l'autre des figures pourrait 
étre remplacée par une ancre flexible sans pivot. Une telle ancre flexible comporte un ou plusieurs points d'ancrage soli- 
daires d'un support fixe, et comporte en outre des parties flexibles qui lui donnent une mobilité par rapport au dit support 
fixe. Comme le sait bien l'homme du métier, méme une ancre flexible est agencée pour pivoter autour d'un axe (on com- 
prendra que méme si ce n'est pas précisément toute la structure de l'ancre qui pivote autour d'un axe, l'ancre proprement 
dite, ou autrement dit, sa partie prévue pour coopérer avec la roue d'échappement, pivote nécessairement autour d'un 
axe). On parle alors d'un «pivot virtuel». On comprendra donc que conformément à certains modes de réalisation, l'axe 
de pivotement selon l'invention peut correspondre à un pivot virtuel. 


Revendications 


1. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre, comportant un résonateur mécanique compre- 
nant au moins un barreau flexible (11; 11a; 111a) maintenu par une premiére extrémité, dite extrémité proximale, 
et agencé pour osciller dans un plan autour d'une position d'équilibre, ladite ancre (17; 117) étant agencée pour 
pivoter autour d'un axe (19; 119) perpendiculaire au plan dans lequel le barreau flexible est agencé pour osciller, la 
seconde extrémité du barreau, dite extrémité distale, portant des premiers moyens de jonctions (25; 125) agencés 
pour s'articuler avec des seconds moyens de jonction (23; 123) solidaires de l'ancre, de maniére à ce que l'ancre 
pivote alternativement de concert avec les oscillations du barreau; caractérisé en ce que le barreau flexible (11; 11а; 
111a) porte une coiffe rigide (15; 114; 115; 214, 216) fixée à l'extrémité distale, les premiers moyens de jonction 
(25; 125) étant fixés sur la coiffe rigide à un endroit déterminé dont la position est telle que, lorsque le barreau se 
trouve dans la position d'équilibre, un premier segment reliant l'endroit déterminé à l'axe de pivotement (19; 119) de 
l'ancre et un deuxiéme segment reliant l'endroit déterminé à un point de référence (27) font entre eux un angle (a) 
compris entre 150? et 180°; 
oü ledit point de référence (27) est le centre d'inertie d'une section droite du barreau dont la position est déterminée 
de maniére à ce que la longueur de la partie du barreau comprise entre le point de référence et l'extrémité distale soit 
égale au quotient de la valeur de la fléche à un instant donné, lorsque le barreau ne se trouve pas dans la position 
d'équilibre, sur la valeur au méme instant de la dérivée de la déformée du barreau évaluée à l'extrémité distale du 
barreau. 


2. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à la revendication 1, dans lequel une 
distance séparant le point de référence (27) de l'articulation entre les premiers moyens de jonction (25; 125) et les 
seconds moyens de jonction (23; 123), est inférieure à la longueur de la partie du barreau comprise entre le point de 
référence (27) et l'extrémité distale lorsque le barreau se trouve dans la position d'équilibre. 


3. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à la revendication 1 ou 2, dans lequel 
la coiffe et le barreau viennent de matiére. 


4. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une des revendications 1, 2 ou 3, 
dans lequel la coiffe est de forme planaire et s'étend sensiblement dans le plan dans lequel le barreau flexible est 
agencé pour osciller. 


5. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel le barreau et la coiffe sont chacun réalisés en un matériau choisi du groupe comprenant le 
silicium, le quartz, les verres, les céramiques et les métaux amorphes. 


6. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à la revendication 5, dans lequel le 
barreau et la coiffe sont réalisés dans le méme matériau. 


7. Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel le centre d'inertie de la coiffe rigide est situé à l'extrémité distale du barreau. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 
20. 
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Système oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l’une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel la coiffe (214, 216) présente au moins un épaississement (220, 222) localisé à proximité 
de l'extrémité distale du barreau flexibles (111a, 111b). 


Système oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à la revendication 8, dans lequel 
l'épaississement (220, 222) est formé d'un premier matériau plus dense qu'un deuxième matériau dans lequel la 
coiffe (214, 216) est réalisée. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à la revendication 9, dans lequel 
l'épaississement est formé par au moins un insert. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel l'articulation entre les premiers et les seconds moyens de jonction (25, 23; 125, 123) et 
l'axe de pivotement (19: 119) de l'ancre sont alignés perpendiculairement au barreau lorsque le barreau est dans 
la position d'équilibre. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
1 à 10, dans lequel l'articulation entre les premiers et les seconds moyens de jonction (25, 23; 125, 123) et l'axe de 
pivotement (19) de l'ancre sont alignés selon une droite oblique par rapport au barreau lorsque le barreau est dans 
la position d'équilibre. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel la coiffe (15; 114, 115; 214; 216) porte les premiers moyens de jonction (25; 125) en dehors 
du plan dans lequel le barreau flexible (11; 11 a; 111 a) est agencé pour osciller. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel le barreau (11; 11 a; 111 a) posséde une section constante. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
1 à 13, dans lequel la section transversale du barreau (11; 11a; 111a) va en diminuant en direction de l'extrémité 
distale. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel le résonateur mécanique comprend un diapason (10; 110), le barreau flexible (11a; 111a) 
constituant l'un des bras du diapason. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
précédentes, dans lequel les premiers moyens de jonction comprennent une cheville (25) solidaire de la coiffe (15), et 
les seconds moyens de jonction comprennent une fourchette (23) solidaire de l'ancre (17), la cheville et la fourchette 
étant agencées pour coopérer. 


Systéme oscillant pour mouvement horloger à échappement à ancre conforme à l'une quelconque des revendications 
1 à 16, dans lequel les premiers moyens de jonction comprennent une encoche (125) que présente la coiffe (114; 
214), et les seconds moyens de jonction comprennent une pomme (123) solidaire de l'ancre (117), l'encoche et la 
pomme étant agencées pour coopérer. 


Mouvement horloger comportant un systéme oscillant selon l'une des revendications précédentes. 
Piéce d'horlogerie comportant un mouvement horloger selon la revendication 19. 
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(54) Mécanisme d'animation des aiguilles lors du déclenchement de la répétition-minutes. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'animation d'aiguilles 
d'horlogerie lors de la répétition minutes. Les aiguilles perdent 
leurs fonctions indicatrices de l'heure et des minutes et tournent 
sur elles-mémes dans un sens différent. Un barillet de mo- 
dule (1) se recharge en méme temps que la répétition minutes 
par l'action de la crémaillére (12) sur le rochet de module (22) 
d'un plot d'embrayage (5) maintenu en position débrayée sous 
l'action du ressort du plot d'embrayage (6). Le plot d'embrayage 
(5), qui porte trois roues entraineuses (2, 3, 4) ainsi que le doigt 
d'embrayage (20), tombe sur les deux roues des aiguilles qui 
débraye quand la sonnerie est finie. Un rouage dissipateur com- 
porte un volant inertiel et trois roues (14, 15, 16) pour le réglage 
de la vitesse des aiguilles. Un ensemble de deux rattrapantes, 
une pour les heures et une pour les minutes, sont composées 
chacune de deux roues (7, 8) solidaires de l'aiguille ainsi que 
des deux cœurs de rattrapantes (7e, 8e) et deux roues de ga- 
let solidaires de l'indication du temps. Lors de l'armage de la 
répétition minutes par l'action du verrou sur la crémaillère (12), 
celle-ci entraine le rochet de module (22) qui va armer le ba- 
rillet de module (1). Simultanément, le doigt d'embrayage (20), 
en appui sur la came du rochet de module (19), va positionner 
le plot d'embrayage (5) en position embrayée. Le barillet de mo- 
dule (1) armé est libéré et va entrainer les roues entraineuses 
(2, 3, 4). Une premiére roue entraíneuse (3) va faire tourner 
la roue solidaire de l'aiguille des minutes dans le sens horaire. 
Une deuxiéme roue entraineuse (4) va faire tourner la roue so- 
lidaire de l'aiguille des heures dans le sens antihoraire. Les ai- 


guilles tournent sur elles-mémes environ huit fois dans un sens 
horaire ou antihoraire de facon aléatoire. Les roues (7, 8) sont 
débrayées, les rattrapantes vont se mettre dans leur fonction et 
repositionner les roues (7, 8) solidaires des aiguilles dans leur 
position horaire. 
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Description 


DESCRIPTION DE L’INVENTION 


[0001] La présente invention concerne un mécanisme d'animation des aiguilles d'horlogerie lors du déclanchement du 
verrou de répétition minutes ou autre mécanisme d'horlogerie. 


[0002] Lors du déclenchement de la répétition minutes les aiguilles vont se libérer de leurs fonctions indicatrices et vont 
s'animer en tournant sur elles-mêmes. Chaque aiguille, celle indiquant les heures et celle indiquant les minutes, tournant 
dans un sens différent. Les aiguilles devenant ainsi «folles». Une foi la sonnerie de la répétition minutes terminée, les 
aiguilles vont, par l'intermédiaire d'un double mécanisme de rattrapantes, retrouver leurs positions exactes de lecture de 
l'heure. 


[0003] La présente invention se compose d'un module, soit d'une complication horlogére ajoutée à la répétition minutes, 
formée d'un barillet de module (1, Fig. 1.1) qui se recharge en même temps que la répétition minutes par l'action de la 
crémaillére (12, Fig. 1.1) sur le rochet de module (22, Fig. 1.3), d'un plot d'embrayage (5, Fig. 1.1) maintenu en position 
débrayée sous l'action du ressort dudit plot d'embrayage (6, Fig. 1.1). Le dit plot d'embrayage (5, Fig. 1.1) qui porte les 
trois roues entraineuses (2, 3 et 4, Fig. 1.1) ainsi que le doigt d'embrayage (20, Fig. 1.3), qui tombe sur les deux roues 
des aiguilles dite «folles» (7a et 8a, Fig. 2.4) qui débraye quand la sonnerie est finie; d'un rouage dissipateur comportant 
le volant inertiel (18, Fig. 1.1) et 3 roues (14,15 et 16, Fig. 1.1) pour le réglage de la vitesse des aiguilles; un ensemble 
de deux rattrapantes, une pour les heures (7, Figll.1) et une pour les minutes (8, Fig. 1.1) qui sont composées chacune 
deux roues dite «folles» (7a et 8a, Fig. 2.4) solidaires de l'aiguille ainsi que des deux coeurs de rattrapantes (7e et 8e, Fig. 
2.4); et deux roues de galet (7b et 8b, Fig. 2.4) solidaire de l'indication du temps; Lesdites roues de galet portent le bras 
de galet (7c et 8c, Fig. 2.4) ainsi que le ressort du bras de galet (7d et 8d, Fig. 2.4). 


[0004] La présente invention est composée de 8 parties, soit: 
1. Barillet de module (1, Fig. 1.1); 

2. Un rouage entraineur (2,3 et 4, Fig. 1.1) 

3. Doigt d'embrayage (20, Fig. 1.3) 

4. deux systémes de rattrapante (7 et 8 Fig. 1.1) 

5. Un rouage de minuterie (9,10 et 11, Fig. 1.1) 


[0005] Le fonctionnement de la présente invention, soit le module des aiguilles folles fonctionne en quatre étapes: 


Etape 1 Fonction horaire 


[0006] Les aiguilles sont portées par deux rattrapantes (7 et 8 Fig. 1.1 et 2.4) qui tournent normalement en indiquant les 
heures et les minutes. Chaque aiguille a au bout de son axe un coeur (7e et 8e, Fig. 2.4) qui est maintenu en position 
horaire gráce à la pression exercée par un galet (7f et 8f Fig. 2.4) 


[0007] Le mécanisme d'horlogerie entraine les roues de galet (7b et 8b Fig. 2.4) qui entrainent les roues dite «folles» 
(7a et 8a Fig. 2.4). Elles sont solidaires des aiguilles, dans leur mouvement d'indication horaire par l'action qu'exerce les 
galets (7f et 8f Fig. 2.4) sur les coeurs de rattrapantes (7e et 8e Fig. 2.4). Ces coeurs sont solidaires des roues dite «folles». 


Etape 2 Armage du mécanisme 


[0008] En actionnant le verrou de la répétition, on va armer le ressort de la répétition minute et le ressort du module (1 
Fig. 1.1) retenu par le cliquet (21 Fig. 1.2). L'axe d'armage porte une came (19, Fig. 1.3) oü s'appuie le doigt d'embrayage 
(20 Fig. 1.3) qui porte le rouage entraineur (5 Fig. 1.1). La bascule monte sur la came pour entraíner les roues dite «folles» 
(7 et 8 Fig. 1.1) qui sont solidaires des aiguilles. La force emmagasinée dans le barillet volant (1 Fig. 1.1) et retenue par 
le cliquet (21 Fig. 1.2). 


[0009] Lors de l'armage de la répétition minutes par l'action du verrou sur la crémaillére (12 Fig. 2.1) celle-ci va entrainer le 
rochet de module (22, Fig. 2.2) qui va armer le barillet de module (1, Fig. 2.1). Dans le même temps, le doigt d'embrayage 
(20, Fig. 2.2 et 2.3), en appui sur la came du rochet de module (19 Fig. 2.3), va positionner le plot d'embrayage (5, Fig. 
2.1) en position embrayée. 


Etape 3 Animation des aiguilles 
[0010] Une fois le verrou libéré, la sonnerie de la répétition minute retentit librement. 


[0011] Le ressort de module entraine le barillet (1 Fig. 2.1) du module. Ca vitesse est régulée par un rouage dissipateur 
(14,15 et 16 Fig. 2.1) avec un volant inertiel (13 Fig. 2.1). 


[0012] Le barillet de module (1 Fig. 2.1) armé est libéré et va entrainer les roues entraineuse (2,3 et 4, Fig. 2.1). La roue 
entraineuse numéro (3 Fig. 2.1) va faire tourner la roue «folle» solidaire de l'aiguille des minutes (8a Fig. 2.4) dans le sens 
horaire. La roue entraineuse numéro (4, Fig. 2.1) va faire tourner la roue «folle» solidaire de l'aiguille des heures (7a, Fig. 
2.4) dans le sens anti-horaire. Les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont laisser les roues «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) libres de 
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leur mouvement. La vitesse de defilement des aiguilles «folles» est réglée par le volant inertiel (13 Fig. 2.1). Les aiguilles 
dites «folles» tournent sur elles-mêmes environ huit fois dans un sens différent pour augmenter l'effet visuel de l'animation. 


Etape 4 Fin de l'animation des aiguilles 
[0013] La répétition minute finit de sonner. Son ressort fait tourner l'axe jusqu'à sa position de départ, 


[0014] La crémaillére (12 Fig. 1.3) en redescendant raméne le rochet de module (22 Fig. 1.3) à sa position d'origine, le 
doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3) en appui sur la came du rochet de module (22 Fig. 1.3) va redescendre sous l'action du 
ressort du plot d'embrayage (6 Fig. 1.1) dans la gorge de ladite came (19 Fig. 1.3). Les roues «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) 
sont débrayées, les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont se mettre dans leur fonction et repositionner les roues «folles» (7a et 
8a Fig. 2.4) solidaires des aiguilles dans leur position horaire. Les galets (7f et 8f Fig. 2.4 vont repositionner les coeurs qui 
portent les aiguilles et les remettre en mode de lecture horaire. L'animation est terminée et le module est prét à étre réarmé. 


Liste des piéces 
[0015] 
1? Barillet 


2? 1*' mobile d'embrayage 

3° 2*"* mobile d'embrayage 

4° 3eme renvoi d'inverseur 

5° Plot d'embrayage 

6° Ressort de Plot d'embrayage 

7° Mobile de rattrapante des heures 
8° Mobile de rattrapante des minutes 
9° Renvoi de minuterie 

10° Roue de minuterie 

11° Chaussee 

12°  Crémaillére 

13° Régulateur (volant inertielle) 

14? 3ê" renvoi du rouage régulateur 
15°  2*"* renvoi du rouage régulateur 
16°  1*'renvoi du rouage régulateur 
17° Support de barillet de module 

18° Ressort du cliquet du rochet de module 
19 Came de plot 

20° Doigt d'embrayage 

21° Cliquet du rochet de module 


22? Rochet de module 


DESSINS 
[0016] 
Fig. 1.1 


Fig. 12 
Fig. 1.3 


Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
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Revendications 


1. 


12. 


Mecanisme danimation des aiguilles lors du déclenchement du verrou de répétition minutes ou autre mécanisme 
dhorlogerie comprenant un module formé d’un barillet de module (1, Fig. 1.1)); de trois roues entraineuses (2, 3 et 
4, Fig. 1.1); d'un plot d'embrayage (5, Fig. 1.1), d'une rattrapante pour les heures (7 Fig. 2.4), composée d'une roue 
dite «folle» libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice de l'heure (7a Fig. 2.4), composée d'une roue de galet 
(7b Fig. 2.4), d'un bras de galet (7c Fig. 2.4), d'une rattrapante pour les minutes (8 Fig. 2.4), composée d'une roue 
dite «folle» soit libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice des minutes (8a), composée d'une roue de galet (8b 
Fig. 2.4), d'un bras de galet (8c Fig. 2.4), D'une minuterie (9,10 et 11 Fig. 1.1), d'une crémaillère (12 Fig. 1.3), d'un 
volant inertiel (13 Fig. 1.1), de trois roues (14,15 et 16 Fig. 1.1), et d'un doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3). d'une came 
de rochet de module (19 Fig. 1.3) 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que roues de galet portent le bras de galet (7c 
et 8c Fig. 2.4) ainsi que le ressort du bras de galet (7d et 8d Fig. 2.4). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée еп ce que les roues de galet (7b et 8b Fig. 2.4) qui 
entraînent les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4), soit libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice de l'heure 
et des minutes, qui sont solidaires des aiguilles, dans son mouvement d'indication horaire par l’action qu'exerce les 
galets (7f et 8f Fig. 2.4) sur les coeurs de rattrapantes (7e et 8e Fig. 2.4) sont solidaires desdites roues dite «folles». 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que, lors de l'armage de la répétition minutes 
par l'action du verrou sur la crémaillére (12 Fig. 1.3), celle-ci va entrainer le rochet de module (22 Fig. 1.3) qui va 
armer le barillet de module (1 Fig. 1.1). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que le doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3), en appui 
sur la came du rochet de module (19 Fig. 1.3), va se positionner le plot d'embrayage (5 Fig. 1.1) en position embrayée. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que le barillet de module (1 Fig. 1.1) armé est 
libéré et entraine les roues entraineuse (2, 3 et 4 Fig. 1.1), la roue entraineuse numéro 3 faisant tourner la roue dite 
«folle» solidaire de l'aiguille des minutes (8a Fig. 2.4), dans le sens horaire. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la roue entraineuse numéro 4 fait tourner la 
roue dite «folle» solidaire de l'aiguille des heures (7a Fig. 2.4) dans le sens antihoraire. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont laisser 
les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) libres de leur mouvement. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la vitesse de défilement des aiguilles dite 
«folles» (7a et 8a Fig. 2.4) est réglée par le volant inertiel (13 Fig. 1.1). 


. Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les aiguilles dite «folles» tournent sur elles- 


mémes environ huit fois dans un sens différent. 


. Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la crémaillére (12 Fig. 1.3) en redescendant 


raméne le rochet de module (19 Fig. 1.3) à sa position d'origine, le doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3) en appui sur la 
came du rochet de module (19 Fig. 1.3) redescend sous l'action du ressort du plot d'embrayage (6 Fig. 1.1) dans la 
gorge de ladite came (19 Fig. 1.3). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) 
sont débrayées, les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) se mettant dans leur fonction et repositionner les roues dite «folles» 
(7a et 8a Fig. 2.4) solidaires des aiguilles dans leur position horaire. 
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Fig. 1.3 
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Fig. 2.1] 
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Fig. 2.2 
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Fig. 2.3 
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Fig. 2.4 
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Fig. 4 
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(54) Mécanisme d'animation des aiguilles lors du déclenchement de la répétition-minutes. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'animation d'aiguilles 
d'horlogerie lors de la répétition minutes. Les aiguilles perdent 
leurs fonctions indicatrices de l'heure et des minutes et tournent 
sur elles-mémes dans un sens différent. Un barillet de mo- 
dule (1) se recharge en méme temps que la répétition minutes 
par l'action de la crémaillére (12) sur le rochet de module (22) 
d'un plot d'embrayage (5) maintenu en position débrayée sous 
l'action du ressort du plot d'embrayage (6). Le plot d'embrayage 
(5), qui porte trois roues entraineuses (2, 3, 4) ainsi que le doigt 
d'embrayage (20), tombe sur les deux roues des aiguilles qui 
débraye quand la sonnerie est finie. Un rouage dissipateur com- 
porte un volant inertiel et trois roues (14, 15, 16) pour le réglage 
de la vitesse des aiguilles. Un ensemble de deux rattrapantes, 
une pour les heures et une pour les minutes, sont composées 
chacune de deux roues (7, 8) solidaires de l'aiguille ainsi que 
des deux cœurs de rattrapantes (7e, 8e) et deux roues de ga- 
let solidaires de l'indication du temps. Lors de l'armage de la 
répétition minutes par l'action du verrou sur la crémaillère (12), 
celle-ci entraine le rochet de module (22) qui va armer le ba- 
rillet de module (1). Simultanément, le doigt d'embrayage (20), 
en appui sur la came du rochet de module (19), va positionner 
le plot d'embrayage (5) en position embrayée. Le barillet de mo- 
dule (1) armé est libéré et va entrainer les roues entraineuses 
(2, 3, 4). Une premiére roue entraíneuse (3) va faire tourner 
la roue solidaire de l'aiguille des minutes dans le sens horaire. 
Une deuxiéme roue entraineuse (4) va faire tourner la roue so- 
lidaire de l'aiguille des heures dans le sens antihoraire. Les ai- 


guilles tournent sur elles-mémes environ huit fois dans un sens 
horaire ou antihoraire de facon aléatoire. Les roues (7, 8) sont 
débrayées, les rattrapantes vont se mettre dans leur fonction et 
repositionner les roues (7, 8) solidaires des aiguilles dans leur 
position horaire. 
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Description 


DESCRIPTION DE L’INVENTION 


[0001] La présente invention concerne un mécanisme d'animation des aiguilles d'horlogerie lors du déclanchement du 
verrou de répétition minutes ou autre mécanisme d'horlogerie. 


[0002] Lors du déclenchement de la répétition minutes les aiguilles vont se libérer de leurs fonctions indicatrices et vont 
s'animer en tournant sur elles-mêmes. Chaque aiguille, celle indiquant les heures et celle indiquant les minutes, tournant 
dans un sens différent. Les aiguilles devenant ainsi «folles». Une foi la sonnerie de la répétition minutes terminée, les 
aiguilles vont, par l'intermédiaire d'un double mécanisme de rattrapantes, retrouver leurs positions exactes de lecture de 
l'heure. 


[0003] La présente invention se compose d'un module, soit d'une complication horlogére ajoutée à la répétition minutes, 
formée d'un barillet de module (1, Fig. 1.1) qui se recharge en même temps que la répétition minutes par l'action de la 
crémaillére (12, Fig. 1.1) sur le rochet de module (22, Fig. 1.3), d'un plot d'embrayage (5, Fig. 1.1) maintenu en position 
débrayée sous l'action du ressort dudit plot d'embrayage (6, Fig. 1.1). Le dit plot d'embrayage (5, Fig. 1.1) qui porte les 
trois roues entraineuses (2, 3 et 4, Fig. 1.1) ainsi que le doigt d'embrayage (20, Fig. 1.3), qui tombe sur les deux roues 
des aiguilles dite «folles» (7a et 8a, Fig. 2.4) qui débraye quand la sonnerie est finie; d'un rouage dissipateur comportant 
le volant inertiel (18, Fig. 1.1) et 3 roues (14,15 et 16, Fig. 1.1) pour le réglage de la vitesse des aiguilles; un ensemble 
de deux rattrapantes, une pour les heures (7, Figll.1) et une pour les minutes (8, Fig. 1.1) qui sont composées chacune 
deux roues dite «folles» (7a et 8a, Fig. 2.4) solidaires de l'aiguille ainsi que des deux coeurs de rattrapantes (7e et 8e, Fig. 
2.4); et deux roues de galet (7b et 8b, Fig. 2.4) solidaire de l'indication du temps; Lesdites roues de galet portent le bras 
de galet (7c et 8c, Fig. 2.4) ainsi que le ressort du bras de galet (7d et 8d, Fig. 2.4). 


[0004] La présente invention est composée de 8 parties, soit: 
1. Barillet de module (1, Fig. 1.1); 

2. Un rouage entraineur (2,3 et 4, Fig. 1.1) 

3. Doigt d'embrayage (20, Fig. 1.3) 

4. deux systémes de rattrapante (7 et 8 Fig. 1.1) 

5. Un rouage de minuterie (9,10 et 11, Fig. 1.1) 


[0005] Le fonctionnement de la présente invention, soit le module des aiguilles folles fonctionne en quatre étapes: 


Etape 1 Fonction horaire 


[0006] Les aiguilles sont portées par deux rattrapantes (7 et 8 Fig. 1.1 et 2.4) qui tournent normalement en indiquant les 
heures et les minutes. Chaque aiguille a au bout de son axe un coeur (7e et 8e, Fig. 2.4) qui est maintenu en position 
horaire gráce à la pression exercée par un galet (7f et 8f Fig. 2.4) 


[0007] Le mécanisme d'horlogerie entraine les roues de galet (7b et 8b Fig. 2.4) qui entrainent les roues dite «folles» 
(7a et 8a Fig. 2.4). Elles sont solidaires des aiguilles, dans leur mouvement d'indication horaire par l'action qu'exerce les 
galets (7f et 8f Fig. 2.4) sur les coeurs de rattrapantes (7e et 8e Fig. 2.4). Ces coeurs sont solidaires des roues dite «folles». 


Etape 2 Armage du mécanisme 


[0008] En actionnant le verrou de la répétition, on va armer le ressort de la répétition minute et le ressort du module (1 
Fig. 1.1) retenu par le cliquet (21 Fig. 1.2). L'axe d'armage porte une came (19, Fig. 1.3) oü s'appuie le doigt d'embrayage 
(20 Fig. 1.3) qui porte le rouage entraineur (5 Fig. 1.1). La bascule monte sur la came pour entraíner les roues dite «folles» 
(7 et 8 Fig. 1.1) qui sont solidaires des aiguilles. La force emmagasinée dans le barillet volant (1 Fig. 1.1) et retenue par 
le cliquet (21 Fig. 1.2). 


[0009] Lors de l'armage de la répétition minutes par l'action du verrou sur la crémaillére (12 Fig. 2.1) celle-ci va entrainer le 
rochet de module (22, Fig. 2.2) qui va armer le barillet de module (1, Fig. 2.1). Dans le même temps, le doigt d'embrayage 
(20, Fig. 2.2 et 2.3), en appui sur la came du rochet de module (19 Fig. 2.3), va positionner le plot d'embrayage (5, Fig. 
2.1) en position embrayée. 


Etape 3 Animation des aiguilles 
[0010] Une fois le verrou libéré, la sonnerie de la répétition minute retentit librement. 


[0011] Le ressort de module entraine le barillet (1 Fig. 2.1) du module. Ca vitesse est régulée par un rouage dissipateur 
(14,15 et 16 Fig. 2.1) avec un volant inertiel (13 Fig. 2.1). 


[0012] Le barillet de module (1 Fig. 2.1) armé est libéré et va entrainer les roues entraineuse (2,3 et 4, Fig. 2.1). La roue 
entraineuse numéro (3 Fig. 2.1) va faire tourner la roue «folle» solidaire de l'aiguille des minutes (8a Fig. 2.4) dans le sens 
horaire. La roue entraineuse numéro (4, Fig. 2.1) va faire tourner la roue «folle» solidaire de l'aiguille des heures (7a, Fig. 
2.4) dans le sens anti-horaire. Les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont laisser les roues «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) libres de 
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leur mouvement. La vitesse de defilement des aiguilles «folles» est réglée par le volant inertiel (13 Fig. 2.1). Les aiguilles 
dites «folles» tournent sur elles-mêmes environ huit fois dans un sens différent pour augmenter l'effet visuel de l'animation. 


Etape 4 Fin de l'animation des aiguilles 
[0013] La répétition minute finit de sonner. Son ressort fait tourner l'axe jusqu'à sa position de départ, 


[0014] La crémaillére (12 Fig. 1.3) en redescendant raméne le rochet de module (22 Fig. 1.3) à sa position d'origine, le 
doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3) en appui sur la came du rochet de module (22 Fig. 1.3) va redescendre sous l'action du 
ressort du plot d'embrayage (6 Fig. 1.1) dans la gorge de ladite came (19 Fig. 1.3). Les roues «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) 
sont débrayées, les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont se mettre dans leur fonction et repositionner les roues «folles» (7a et 
8a Fig. 2.4) solidaires des aiguilles dans leur position horaire. Les galets (7f et 8f Fig. 2.4 vont repositionner les coeurs qui 
portent les aiguilles et les remettre en mode de lecture horaire. L'animation est terminée et le module est prét à étre réarmé. 


Liste des piéces 
[0015] 
1? Barillet 


2? 1*' mobile d'embrayage 

3° 2*"* mobile d'embrayage 

4° 3eme renvoi d'inverseur 

5° Plot d'embrayage 

6° Ressort de Plot d'embrayage 

7° Mobile de rattrapante des heures 
8° Mobile de rattrapante des minutes 
9° Renvoi de minuterie 

10° Roue de minuterie 

11° Chaussee 

12°  Crémaillére 

13° Régulateur (volant inertielle) 

14? 3ê" renvoi du rouage régulateur 
15°  2*"* renvoi du rouage régulateur 
16°  1*'renvoi du rouage régulateur 
17° Support de barillet de module 

18° Ressort du cliquet du rochet de module 
19 Came de plot 

20° Doigt d'embrayage 

21° Cliquet du rochet de module 


22? Rochet de module 


DESSINS 
[0016] 
Fig. 1.1 


Fig. 12 
Fig. 1.3 


Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
Fig. 
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Revendications 


1. 


12. 


Mecanisme danimation des aiguilles lors du déclenchement du verrou de répétition minutes ou autre mécanisme 
dhorlogerie comprenant un module formé d’un barillet de module (1, Fig. 1.1)); de trois roues entraineuses (2, 3 et 
4, Fig. 1.1); d'un plot d'embrayage (5, Fig. 1.1), d'une rattrapante pour les heures (7 Fig. 2.4), composée d'une roue 
dite «folle» libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice de l'heure (7a Fig. 2.4), composée d'une roue de galet 
(7b Fig. 2.4), d'un bras de galet (7c Fig. 2.4), d'une rattrapante pour les minutes (8 Fig. 2.4), composée d'une roue 
dite «folle» soit libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice des minutes (8a), composée d'une roue de galet (8b 
Fig. 2.4), d'un bras de galet (8c Fig. 2.4), D'une minuterie (9,10 et 11 Fig. 1.1), d'une crémaillère (12 Fig. 1.3), d'un 
volant inertiel (13 Fig. 1.1), de trois roues (14,15 et 16 Fig. 1.1), et d'un doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3). d'une came 
de rochet de module (19 Fig. 1.3) 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que roues de galet portent le bras de galet (7c 
et 8c Fig. 2.4) ainsi que le ressort du bras de galet (7d et 8d Fig. 2.4). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée еп ce que les roues de galet (7b et 8b Fig. 2.4) qui 
entraînent les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4), soit libérant les aiguilles de leur fonction indicatrice de l'heure 
et des minutes, qui sont solidaires des aiguilles, dans son mouvement d'indication horaire par l’action qu'exerce les 
galets (7f et 8f Fig. 2.4) sur les coeurs de rattrapantes (7e et 8e Fig. 2.4) sont solidaires desdites roues dite «folles». 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que, lors de l'armage de la répétition minutes 
par l'action du verrou sur la crémaillére (12 Fig. 1.3), celle-ci va entrainer le rochet de module (22 Fig. 1.3) qui va 
armer le barillet de module (1 Fig. 1.1). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que le doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3), en appui 
sur la came du rochet de module (19 Fig. 1.3), va se positionner le plot d'embrayage (5 Fig. 1.1) en position embrayée. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que le barillet de module (1 Fig. 1.1) armé est 
libéré et entraine les roues entraineuse (2, 3 et 4 Fig. 1.1), la roue entraineuse numéro 3 faisant tourner la roue dite 
«folle» solidaire de l'aiguille des minutes (8a Fig. 2.4), dans le sens horaire. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la roue entraineuse numéro 4 fait tourner la 
roue dite «folle» solidaire de l'aiguille des heures (7a Fig. 2.4) dans le sens antihoraire. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) vont laisser 
les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) libres de leur mouvement. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la vitesse de défilement des aiguilles dite 
«folles» (7a et 8a Fig. 2.4) est réglée par le volant inertiel (13 Fig. 1.1). 


. Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les aiguilles dite «folles» tournent sur elles- 


mémes environ huit fois dans un sens différent. 


. Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que la crémaillére (12 Fig. 1.3) en redescendant 


raméne le rochet de module (19 Fig. 1.3) à sa position d'origine, le doigt d'embrayage (20 Fig. 1.3) en appui sur la 
came du rochet de module (19 Fig. 1.3) redescend sous l'action du ressort du plot d'embrayage (6 Fig. 1.1) dans la 
gorge de ladite came (19 Fig. 1.3). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisée en ce que les roues dite «folles» (7a et 8a Fig. 2.4) 
sont débrayées, les rattrapantes (7 et 8 Fig. 2.4) se mettant dans leur fonction et repositionner les roues dite «folles» 
(7a et 8a Fig. 2.4) solidaires des aiguilles dans leur position horaire. 
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(54) Mécanisme d'échappement d'horlogerie comportant au moins une butée de limitation. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'échappement (100) 
dhorlogerie, comportant une platine (1) sur laquelle sont fixés 
directement ou indirectement au moins un oscillateur (10) co- 
opérant directement ou indirectement avec au moins une roue 
d'échappement (20) laquelle comporte des dents (21) agencées 
pour coopérer avec un arrêtoir (30) interposé entre ledit oscilla- 
teur (10) et ladite roue d'échappement (20). Ledit mécanisme 
d'échappement (100) comporte, au niveau d'au moins certaines 
dents (21) de ladite roue d'échappement (20), au moins une bu- 
tée de limitation (22) pour la limitation de course angulaire et/ 
ou linéaire dudit arrétoir (30) lequel est agencé pour limiter lui- 
méme la course dudit oscillateur (10). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d'échappement d'horlogerie, comportant une platine sur laquelle sont fixés 
directement ou indirectement au moins un oscillateur coopérant directement ou indirectement avec au moins une roue 
d'échappement laquelle comporte des dents agencées pour coopérer avec un arretoir interposé entre ledit oscillateur et 
ladite roue d'échappement. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme d'échappement. 
[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme d'échappement. 
[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes de régulation mécaniques d'horlogerie. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Sur les mécanismes de régulation mécaniques d'horlogerie comportant des mécanismes d'échappement, on im- 
plante généralement des butées de limitation d'une ancre, agencée pour coopérer à la fois avec un balancier-spiral et 
avec une roue d'échappement, au niveau d'une platine ou d'un pont d'ancre. La réalisation dans les tolérances requises 
est coüteuse. 


[0006] Afin d'éviter de devoir chercher un compromis entre la sécurité et le rendement à l'échappement, il est souhaitable 
de réaliser les surfaces de limitation sur le ou les composants sur lequel ou lesquels leur implantation est à la fois la plus 
précise et la moins coüteuse. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de fournir une alternative à l'usinage de platines et de ponts avec des alésages ou logements 
de pierre positionnés avec une trés haute précision, et donc trés coüteux, en reportant la fabrication de certaines surfaces 
fonctionnelles de trés haute précision de positionnement et de forme sur d'autres composants que les ponts et platines, 
tout en assurant la sécurité maximale de fonctionnement des mécanismes concernés. L'invention s'attache de ce fait à 
exploiter les possibilités technologiques offertes par la confection de composants selon les technologies «MEMS», «LIGA» 
ou similaires, pour réaliser des composants d'horlogerie monobloc et de trés haute précision, à un coút de production 
acceptable, et à rechercher l'implantation sur d'autres composants que les ponts et platines de certaines surfaces liées à 
la sécurité de fonctionnement d'un mouvement, et tout particuliérement des butées de limitation. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme d'échappement d'horlogerie, comportant une platine sur laquelle 
sont fixés directement ou indirectement au moins un oscillateur coopérant directement ou indirectement avec au moins une 
roue d'échappement laquelle comporte des dents agencées pour coopérer avec un arrétoir interposé entre ledit oscillateur 
et ladite roue d'échappement, caractérisé an ce que ledit mécanisme d'échappement comporte, au niveau d'au moins 
certaines dites dents de ladite roue d'échappement, au moins une butée de limitation pour la limitation de course angulaire 
et/ou linéaire dudit arrétoir. 


[0009] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme d'échappement. 


[0010] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme d'échappement. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée et vue en plan, une partie d'un mouvement d'horlogerie avec un mé- 
canisme de régulation mécanique comportant un mécanisme d'échappement selon l'invention, avec une 
ancre agencée pour coopérer avec un oscillateur d'une part, et une roue d'échappement d'autre part, et ou 
cette roue d'échappement porte es butées de limitation de la course de cette ancre; l'ancre est représentée 
dans une premiére position de coopération avec la roue d'échappement, en repos total entrée; 


la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, le même mécanisme, où l'ancre est représentée dans une 
deuxiéme position de coopération avec la roue d'échappement, en repos total sortie; 


la fig. З représente, sous forme d'un schema-blocs, une pièce d'horlogerie comportant un mouvement comportant 
un tel mécanisme d'échappement; 


la fig. 4 représente une variante où l'oscillateur est un diapason, où l'arrétoir est un cadre mobile sous l'action des 
oscillations du diapason, et oü la roue d'échappement pivote à l'intérieur de ce cadre mobile. 
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Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0012] L'invention concerne le domaine des mécanismes de régulation mécaniques d'horlogerie, et se propose 
d'améliorer les sécurités, tout en les réalisant à un coût inférieur et de façon entièrement reproductible, par l'implantation 
sur d'autres composants que les ponts et platines de certaines surfaces liées à la sécurité de fonctionnement d'un mou- 
vement, et tout particulièrement des butées de limitation. 


[0013] Ainsi l'invention concerne un mécanisme d'échappement 100 d'horlogerie, comportant une platine 1 sur laquelle 
sont fixés directement ou indirectement au moins un oscillateur 10, au moins une roue d'échappement 20, et au moins 
un arrétoir 30. 


[0014] L'invention est illustrée sur les fig. 1 et 2 dans une exécution nullement limitative oü le mécanisme d'échappement 
100 comporte un oscillateur 10 comportant un balancier, un arrétoir 30 unique sous forme d'une ancre, et une roue 
d'échappement 20 unique. 


[0015] L'oscillateur 10 coopére directement ou indirectement avec au moins une roue d'échappement 20. Cette roue 
d'échappement comporte des dents 21 agencées pour coopérer avec un arrétoir 30 interposé entre cet oscillateur 10 et 
la roue d'échappement 20. 


[0016] Selon l'invention, ce mécanisme d'échappement 100 comporte, au niveau d'au moins certaines dents 21 de la roue 
d'échappement 20, au moins une butée de limitation 22 pour la limitation de course angulaire et/ou linéaire de l'arrétoir 30. 


[0017] Dans une réalisation particuliére et préférée, le mécanisme d'échappement 100 comporte, au niveau de chacune 
des dents 21 de la roue d'échappement 20 disposées sur un premier diamétre donné, au moins une telle butée de limitation 
22. 


[0018] Plus particulièrement, le mécanisme d'échappement 100 comporte, au niveau de chaque dent 21 de la roue 
d'échappement 20, au moins une telle butée de limitation 22. 


[0019] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 4, le mécanisme d'échappement 100 comporte au moins 
un tel arrétoir 30 interposé entre l'oscillateur 10, ici un diapason, et la roue d'échappement 20, cet arrétoir 30 comportant 
au moins une palette 40 agencée pour coopérer en appui de butée avec les butées de limitation 22. 


[0020] Plus particuliérement, cet arrétoir 30 comporte une pluralité de telles palettes 40 parmi lesquelles au moins une pa- 
lette d'entrée 41 et une palette de sortie 42, qui sont agencées pour coopérer avec des dents 21 de la roue d'échappement 
20 situées sur un méme diamétre correspondant au premier diamétre donné exposé ci-dessus. Avantageusement, le profil 
périphérique de la roue d'échappement 40 entre les dents 21 est celui d'un rayon sensiblement constant reliant le pied 
d'une dent à la téte de la dent suivante. 


[0021] Dans une réalisation particuliére, l'arrétoir 30 est dépourvu de toute butée de limitation de sa propre course. 


[0022] Dans une réalisation particuliére, illustrée sur les fig. 1 et 2, l'arrétoir 30 est une ancre comportant des palettes 31 
agencées pour coopérer avec les dents 21 de ladite roue d'échappement 20. 


[0023] De préférence, l'invention concerne un tel mécanisme d'échappement 100 oü la platine 1, ou respectivement tout 
pont 2 fixé immobile, directement ou indirectement, sur cette platine 1, est dépourvue, ou respectivement dépourvu, de 
toute butée de limitation de course d'un oscillateur 10 ou d'une roue d'échappement 20 ou d'un arrétoir 30. La platine 1 
et le ou les ponts 2 ne comportent alors que les pierres de guidage en pivotement des mobiles associés. 


[0024] Dans une réalisation avantageuse, la roue d'échappement 20 porteuse des butées de limitation 22 est monobloc 
avec lesdites butées de limitation 22. Plus particulièrement, cette même roue d'échappement 20 est réalisée selon un 
procédé «MEMS», «DRIE»», ou «LIGA» ou similaire, et, avantageusement, en silicium monocristallin ou polycristallin, ou 
en matériau de propriétés similaires. 


[0025] L'invention concerne encore un mouvement 200 d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme 
d'échappement 100. 


[0026] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 300, notamment une montre, comportant au moins un tel 
mécanisme d'échappement 100. 


[0027] La mise en œuvre de l'invention permet de garantir une meilleure précision géométrique, d'améliorer le rendement 
du mécanisme d'échappement sans pour autant diminuer les sécurités, tout en facilitant la fabrication, et plus particulière- 
ment la confection du pont d'ancre. 


Revendications 


1. Mécanisme d'échappement (100) d'horlogerie, comportant une platine (1) sur laquelle sont fixés directement 
ou indirectement au moins un oscillateur (10) coopérant directement ou indirectement avec au moins une roue 
d'échappement (20) laquelle comporte des dents (21) agencées pour coopérer avec un arrétoir (30) interposé entre 
ledit oscillateur (10) et ladite roue d'échappement (20), caractérisé en ce que ledit mécanisme d'échappement (100) 
comporte, au niveau d'au moins certaines dites dents (21) de ladite roue d'échappement (20), au moins une butée 
de limitation (22) pour la limitation de course angulaire et/ou linéaire dudit arrétoir (30). 


11. 


12. 
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Mécanisme d'échappement (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'échappement 
(100) comporte, au niveau de chacune des dites dents (21) de ladite roue d'échappement (20) disposées sur un 
premier diamétre donné, au moins une dite butée de limitation (22). 


Mécanisme d'échappement (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'échappement 
(100) comporte, au niveau de chaque dite dent (21) de ladite roue d'échappement (20), au moins une dite butée de 
limitation (22). 


Mécanisme d'échappement (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme d’échappement (100) comporte, au moins un dit arrétoir (30) interposé entre ledit oscillateur (10) et ladite roue 
d'échappement (20), ledit arrétoir (30) comportant au moins une palette (40) agencée pour coopérer en appui de 
butée avec lesdites butées de limitation (22). 


Mécanisme d'échappement (100) selon les revendications 2 et 4, caractérisé en ce que ledit arrétoir (30) comporte 
une pluralité de dites palettes (40) parmi lesquelles au moins une palette d’entrée (41) et une palette de sortie (42) 
agencées pour coopérer avec des dites dents de ladite roue d'échappement (20) situées sur un même diamètre 
correspondant audit premier diamètre donné. 


Mécanisme d'échappement (100) selon la revendication 4 ou 5, caractérisé en ce que ledit arrétoir (30) est dépourvu 
de toute butée de limitation de sa propre course. 


Mécanisme d'échappement (100) selon l’une des revendications 4 à 6, caractérisé еп ce que ledit arrêtoir (30) est une 
ancre comportant des palettes (31) agencées pour coopérer avec lesdites dents (21) de ladite roue d'échappement 
(20). 


Mécanisme d'échappement (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite platine 
(1), ou respectivement tout pont (2) fixé immobile, directement ou indirectement, sur ladite platine (1), est dépour- 
vue, ou respectivement dépourvu, de toute butée de limitation de course d'un dit oscillateur (10) ou d'une dite roue 
d'échappement (20) ou d'un dit arrétoir (30). 


Mécanisme d'échappement (100) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite roue 
d'échappement (20) porteuse desdites butées de limitation (22) est monobloc avec lesdites butées de limitation (22). 


. Mécanisme d'échappement (100) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que ladite roue d'échappement 


(20) porteuse desdites butées de limitation (22) est réalisée en silicium monocristallin ou polycristallin. 


Mouvement (200) d'horlogerie comportant au moins un dit mécanisme d'échappement (100) selon l'une des reven- 
dications précédentes. 


Piéce d'horlogerie (300) comportant au moins un dit mécanisme d'échappement (100) selon l'une des revendications 
1 à 10. 
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(54) Dispositif régulateur de la marche d'un mouvement horloger mécanique. 


(57) Le dispositif régulateur (2) de la marche d'un mouvement 
horloger mécanique comprend: 


— un châssis (4); 

— un résonateur fixé au châssis et comprenant une première 
structure magnétique annulaire (8) ayant un premier nombre 
N1 d'aimants agencés régulièrement en cercle et une struc- 
ture élastique (20, 21, 22); 

— une deuxième structure magnétique annulaire (14) ayant un 
deuxième nombre N2 d'aimants et définissant un axe central 
(16) autour duquel elle tourne, N2 étant différent de N1. 

Le résonateur est agencé de manière qu'un mode de 
résonance dans lequel la première structure magnétique su- 
bit une translation curviligne, de préférence sensiblement cir- 
culaire autour de l’axe central, est excité par la rotation de 
la deuxième structure magnétique. Les deux structures ma- 
gnétiques définissent un engrenage magnétique cycloidal de 
sorte que le dispositif régulateur incorpore un réducteur de fré- 
quence entre la fréquence de résonance et la fréquence de ro- 
tation de la deuxiéme structure magnétique solidaire d'une roue 
d'échappement. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne le domaine des dispositifs régulateur de la vitesse angulaire relative entre une 
structure magnétique et un résonateur couplés magnétiquement de manière à définir ensemble un tel dispositif régulateur. 


[0002] En particulier, l'invention concerne un mouvement horloger mécanique équipé d'un dispositif régulateur de sa 
marche qui est formé par un résonateur et un échappement magnétique associé à ce résonateur. Par échappement, on 
comprend généralement dans le domaine horloger un système formé par un mécanisme d'entretien du mouvement pé- 
riodique d’un mode de résonance du résonateur et par un mécanisme de comptage des périodes de ce mouvement pé- 
riodique pour cadencer l'entraînement d'un dispositif, en particulier d'un affichage d'au moins une information temporelle. 
On notera que le mécanisme d'entretien et le mécanisme de comptage sont généralement formés par un seul et máme 
mécanisme de distribution de l'énergie, fournie par un dispositif moteur, qui assure les deux fonctions; comme c'est le cas 
dans le cadre de la présente invention. 


[0003] En particulier, l'invention concerne les dispositifs régulateurs magnétiques pour mouvements horlogers méca- 
niques dans lesquels il est prévu un couplage magnétique direct entre un résonateur et une structure magnétique annulaire. 


[0004] Finalement, l'invention concerne un dispositif régulateur horloger dans lequel la roue d'échappement présente une 
rotation continue, c'est-à-dire non saccadée comme c'est le cas dans les dispositifs régulateurs classiques formés d'un 
balancier-spiral et d'un échappement à ancre suisse formant un arrétoir et une roue d'échappement dentée. 


Arriere-plan technologique 


[0005] Dans le domaine de la montre mécanique, on utilise généralement des dispositifs régulateurs formés d'un balan- 
cier-spiral qui oscille et d'un échappement, notamment à ancre suisse, comprenant un arrétoir, notamment une ancre, et 
une roue d'échappement dentée, l'arrétoir étant un organe intermédiaire entre le balancier et la roue d'échappement et 
oscillant de maniére synchrone avec le balancier. L'arrétoir a un mouvement de va-et-vient avec des périodes de repos, 
ce qui engendre une avance saccadée de la roue d'échappement. Ces dispositifs régulateurs, bien qu'ayant été perfec- 
tionnés de maniére remarquable dans les développements de l'horlogerie traditionnelle, présentent un assez mauvais 
rendement du notamment au mouvement oscillant de l'ancre avec ses deux positions extrémes de repos ou elle bloque la 
roue d'échappement. On connait aussi l'échappement à cylindre, lequel est sans ancre. Dans ce dernier cas, le dispositif 
formant arrétoir est intégré dans un tube ouvert formant l'arbre du balancier. La roue d'échappement présente aussi une 
avance saccadée et le rendement est fortement diminué par le fait que les dents de cette roue d'échappement pressent 
successivement et alternativement contre la paroi intérieure et la paroi extérieure du tube ouvert. 


[0006] On connait aussi depuis de nombreuses années des dispositifs de régulation de la vitesse d'une roue, nommé aussi 
rotor, par un couplage magnétique, aussi nommé accouplement magnétique, qui permettent de résoudre les inconvénients 
des dispositifs traditionnels susmentionnés. L'application horlogére est aussi connue, mais les réalisations industrielles 
sont rares, voire inexistantes. De nombreuses demandes de brevet relatives à ce domaine ont été déposées par la société 
Horstmann Clifford Magnetics pour des inventions de C. F. Clifford. On citera notamment les documents FR 1.113.932 et US 
2,946,183. Il est aussi connu du modéle d'utilité japonais JPS 5 263 453 U (demande No JP19 750 149 018 U) un échap- 
pement magnétique du méme type avec un couplage magnétique direct entre un résonateur et une roue d'échappement 
formée par un disque supportant deux pistes magnétiques annulaires coaxiales. Ces deux pistes magnétiques sont sen- 
siblement contigués et comprennent chacune des plaquettes à haute perméabilité magnétique formant des zones ma- 
gnétiques qui sont agencées réguliérement avec une période angulaire donnée, les plaquettes de la premiére piste étant 
décalées ou déphasées d'une demi-période relativement aux plaquettes de la seconde piste. Entre les plaquettes sont 
prévues des zones amagnétiques, c'est-à-dire des zones à faible perméabilité magnétique. On obtient ainsi des zones 
à haute perméabilité magnétique distribuées alternativement d'un cóté et de l'autre d'un cercle correspondant à la po- 
sition de repos d'au moins un aimant porté par l'extrémité d'une branche d'un résonateur du type diapason. L'aimant 
du résonateur est couplé magnétiquement à ces deux pistes déphasées de sorte qu'il est alternativement attiré par les 
zones magnétiques de la première piste et de la deuxième piste. La roue d'échappement tourne ainsi avec une vitesse 
de rotation telle qu'elle avance d'une période angulaire des deux pistes à chaque oscillation du résonateur. Ce qui est 
remarquable dans un tel systéme, c'est l'absence de frottement mécanique dans l'échappement magnétique et le fait que 
la roue d'échappement présente une rotation sensiblement continue dans un sens de rotation unique. 


[0007] On remarquera que les dispositifs régulateurs du type magnétique susmentionnés sont prévus pour des résona- 
teurs ayant un seul degré de liberté pour chaque partie subissant un mouvement de résonance. En général, on agence 
le résonateur de maniére que l'aimant, porté par un organe subissant un mouvement de résonance, oscille selon une 
direction sensiblement radiale, c'est à-dire sensiblement orthogonale aux deux pistes magnétiques annulaires. Dans ce 
cas, les réalisations mentionnées de l'art antérieur présentent l'avantage d'avoir une réduction de fréquence entre la fré- 
quence de l'oscillation du résonateur et la fréquence de rotation (en tours /s) de la roue d'échappement portant la struc- 
ture magnétique. Aucun mobile pivoté ne tourne ou n'oscille à une fréquence de l'ordre de grandeur de la fréquence de 
résonance. Le facteur de réduction est donné par le nombre de périodes angulaires des pistes magnétiques annulaires. 
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[0008] Toutefois, l'avantage découlant d'une réduction de fréquence entre l'oscillation du résonateur et la rotation de la 
roue d'échappement a un corolaire qui pose un probléme pour la force du couplage magnétique étant donné les dimensions 
d'un mouvement horloger classique. En effet, pour augmenter la réduction de fréquence il est nécessaire d'augmenter 
le nombre de périodes des pistes magnétiques. Pour un diamètre donné de la roue d'échappement, une augmentation 
du nombre de périodes a pour conséquence une diminution de surface des zones magnétiques des pistes annulaires. 
Comme l'aimant du résonateur s'étend généralement sur une distance angulaire inférieure à une demi-période des pistes 
annulaires, les dimensions de cet aimant doivent aussi diminuer lorsque la réduction de fréquence augmente. On com- 
prend donc que la force d'interaction magnétique entre le résonateur et la roue d'échappement diminue; ce qui limite le 
couple moteur pouvant étre appliqué à la roue d'échappement et augmente donc le risque de perte de la synchronisation 
entre ce résonateur et cette roue d'échappement, nommé aussi décrochage du systéme réglant. Par synchronisation, on 
comprend ici une relation proportionnelle déterminée entre la fréquence de résonance et la fréquence de rotation de la 
roue d'échappement. 


Résumé de l'invention 


[0009] La présente invention a pour but de fournir un nouveau type de dispositif régulateur de la marche d'un mouve- 
ment horloger dans lequel le résonateur présente un mode de résonance pouvant avoir une fréquence supérieure à la 
fréquence de rotation ou d'oscillation des mobiles de ce mouvement horloger et dans lequel toutes les parties mobiles 
ont un mouvement continu dans un méme sens. 


[0010] A cet effet, la présente invention concerne un dispositif régulateur de la marche d'un mouvement horloger méca- 
nique, ce dispositif régulateur comprenant: 


— un chássis; 

— un résonateur fixé au chássis et comprenant une premiére structure magnétique annulaire et périodique ayant un 
premier nombre entier N1 de périodes angulaires et définissant un premier axe central, cette premiére structure ma- 
gnétique formant la partie inertielle du résonateur; 

— une deuxième structure magnétique annulaire et périodique ayant un deuxième nombre entier N2 de périodes an- 
gulaires et définissant un second axe central, le deuxieme nombre N2 étant différent du premier nombre N1, cette 
deuxiéme structure magnétique étant agencée de maniére à pouvoir tourner relativement au chássis autour du second 
axe central qui a une position déterminée relativement à ce chássis. 


[0011] Au moins une structure magnétique parmi les premiére et deuxiéme structures magnétiques a dans chacune de 
ses périodes angulaires un matériau aimanté. Le résonateur est agencé de maniére qu'il a un mode de résonance dans 
lequel la premiére structure magnétique suit une trajectoire curviligne, notamment sensiblement circulaire, relativement au 
chássis autour du second axe central avec une fréquence de résonance F1 sans que cette premiére structure magnétique 
tourne sur elle-méme relativement à ce chássis (en d'autres termes, la premiére structure magnétique subit une translation 
curviligne autour du second axe central). Les première et deuxième structures magnétiques sont agencées de manière 
à présenter entre elles une interaction magnétique telle que la rotation relative susmentionnée de la deuxiéme structure 
magnétique, par l'application d'un couple moteur dans une plage utile du couple moteur, excite ledit mode de résonance 
et de maniére que la fréquence F2 de cette rotation relative de la deuxiéme structure magnétique et la fréquence de 
résonance F1 présentent entre elles un rapport Re, déterminé, soit Re, = F1/F2, qui est égal au deuxième nombre entier 
N2 divisé par la différence AN entre ce deuxième nombre N2 et le premier nombre N1, soit AN = N2-N1 et Re, = N2/AN. 
Dans une variante particuliére, le matériau aimanté de ladite au moins une structure magnétique présente une aimantation 
axiale. 


[0012] Dans un mode de réalisation principal, le résonateur comprend une structure élastique reliant la premiére structure 
au chássis, cette structure élastique étant agencée de maniére que la premiére structure magnétique a une position de 
repos dans laquelle les premier et second axes centraux sont sensiblement confondus, et de maniére à exercer une force 
de rappel (force centripéte) sensiblement en direction du second axe central quel que soit la position angulaire de la 
premiére structure magnétique relativement à ce second axe central. Dans une variante préférée, la force de rappel de 
la structure élastique est prévue sensiblement isotrope et sensiblement proportionnelle à la distance entre les premier et 
second axes centraux. On obtient ainsi un systéme sensiblement isochrone. 


[0013] Dans un mode de réalisation perfectionné, le dispositif régulateur de l'invention comprend en outre un systéme 
mécanique d'anti-décrochage de la synchronisation entre les premiére et deuxiéme structures magnétiques qui est formé 
par un engrenage planétaire avec une roue satellite munie d'une premiére denture et tournant à l'intérieur d'une couronne 
munie intérieurement d'une deuxième denture. La roue satellite est associée à la structure ayant le nombre inférieur de 
périodes angulaires parmi les premiére et deuxiéme structures magnétiques et la couronne est associée à l'autre structure 
ayant le nombre supérieur de périodes angulaires. Ensuite, la structure associée à la deuxiéme structure magnétique est 
solidaire en rotation de cette deuxième structure. Il est prévu que, au moins dans une zone supérieure de la plage utile du 
couple moteur dont la valeur supérieure définit la valeur maximale de cette plage utile, les premiére et deuxiéme dentures 
pénétrent au moins partiellement l'une dans l'autre. Ces premiére et deuxiéme dentures sont configurées et agencées 
l'une relativement à l'autre de maniére que, dans ladite plage utile, elles ne se touchent pas, le couplage entre les premiére 
et deuxiéme structures magnétiques étant purement magnétique dans cette plage utile. 
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[0014] Dans une variante principale, le rapport Rz entre le nombre Z1 de dents de la denture de la couronne et le nombre 
Z2 de dents de la denture de la roue satellite est égal au rapport Ry* entre le nombre supérieur de périodes angulaires 
et le nombre inférieur de périodes angulaires. 


[0015] Selon une variante particulière du mode de réalisation perfectionné susmentionné, ladite plage utile du couple 
moteur est une première plage utile de couplage purement magnétique des première et deuxième structures magnétiques, 
la valeur maximale de cette première plage utile étant inférieure à une valeur de décrochage de ce couplage purement 
magnétique. Le dispositif régulateur fonctionne en outre dans une deuxième plage utile du couple moteur, supérieure à 
la première plage utile et contiguë à cette dernière, correspondant à une plage utile de couplage magnéto-mécanique 
dans laquelle les première et deuxième dentures engrènent l’une avec l’autre de manière que l’une exerce un couple 
d'entraînement mécanique sur l'autre. Les première et deuxième dentures sont configurées et agencées l'une relativement 
à l'autre de maniére que, au moins dans une zone inférieure de la deuxiéme plage utile dont la valeur inférieure définit 
la valeur minimale de cette deuxième plage utile, ces première et deuxième dentures présentent un jeu radial permettant 
une augmentation de l'amplitude de la translation curviligne générée dans ledit du mode de résonance excité lors d'une 
augmentation du couple moteur. Finalement, la structure élastique est agencée de maniére qu'elle présente une défor- 
mation substantiellement élastique, de préférence purement élastique, dans les premiére et deuxiéme plages utiles du 
couple moteur appliqué au dispositif régulateur. 


[0016] Selon une variante améliorée, la première denture de la roue satellite est agencée relativement à la deuxième 
denture de la couronne de maniére que, dans une zone de la plage utile du couple moteur dans laquelle ces premiére et 
deuxiéme dentures présentent une pénétration sans contact, des dents de la premiére denture situées dans des espaces 
correspondants de la deuxiéme denture, dans la zone oü les premiére et deuxiéme dentures sont radialement le plus 
proche, sont sensiblement centrées à l'intérieur d'un jeu tangentiel total donné pour un décalage angulaire relatif milieu, 
entre les périodes angulaires de la premiére structure magnétique et les périodes angulaires de la deuxiéme structure 
magnétique, à l'intérieur d'une plage de décalage angulaire relatif définie par une variation du couple moteur dans ladite 
plage utile. 


[0017] L'invention concerne aussi un mouvement horloger mécanique comprenant un dispositif régulateur selon 
l'invention, un rouage compteur cadencé par ce dispositif régulateur et un dispositif moteur entraînant le rouage compteur 
et entretenant un mode de résonance du dispositif régulateur. 


[0018] D'autres caractéristiques particuliéres de l'invention seront exposées ci-aprés dans la description détaillée de 
l'invention. 


Bréve description des dessins 


[0019] L'invention sera décrite ci-aprés à l'aide de dessins annexés, donnés à titre d'exemples nullement limitatifs, dans 
lesquels: 


La fig. 1 montre en perspective un premier mode de réalisation d'un dispositif régulateur selon 
l'invention; 

la fig. 2 montre en plan le résonateur du dispositif régulateur de la fig. 1; 

les fig. 3A à 3D sont quatre représentations schématiques de respectivement quatre positions successives du 


dispositif régulateur dans une variante du premier mode de réalisation; 


la fig. 4 montre en perspective un deuxiéme mode de réalisation d'un dispositif régulateur selon 
l'invention; 

la fig. 5 est une vue de dessus du dispositif régulateur de la fig. 4; 

la fig. 6 est une coupe selon la ligne VI-VI de la fig. 5; 

la fig. 7 est une vue schématique en plan d'une première variante d'un troisième mode de réalisation; 

la fig. 8 est une vue schématique en plan d'une deuxième variante du troisième mode de réalisation; 

la fig. 9 est une vue schématique en plan d'une troisième variante du troisième mode de réalisation; 

la fig. 10 est une vue schématique en plan d'une quatriéme variante du troisieme mode de réalisation; 

la fig. 11 montre en perspective un quatriéme mode de réalisation d'un dispositif régulateur selon 
l'invention; 

la fig. 12 est une coupe de la fig. 11 selon un plan de coupe comprenant l'axe de rotation central; 
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les fig. 13A et 13B montrent le dispositif régulateur du quatrieme mode de réalisation dans deux positions succes- 
sives. 


Description détaillée de l’invention 


[0020] A l'aide des fig. 1, 2 et ЗА a 3D, on décrira un premier mode de réalisation de l'invention. Le dispositif régulateur 
2 comprend: 


— un châssis 4; 

— un résonateur 6 fixé au châssis et comprenant une première structure magnétique annulaire et périodique 8 ayant un 
premier nombre entier N1 de périodes angulaires P1 et définissant un premier axe central 10, cette première structure 
magnétique formant la partie inertielle du résonateur; 

— une deuxième structure magnétique annulaire et périodique 14 ayant un deuxième nombre entier N2 de périodes 
angulaires P2 et définissant un second axe central 16, le deuxième nombre N2 étant différent du premier nombre N1. 


[0021] De manière générale, N1.P1 = N2.P2 = 360° et donc N1/N2 = P2/P1. Dans la variante représentée aux fig. 1 et 
2, М1 = 15 et М2 = 14. La deuxième structure magnétique 14 est agencée de manière à pouvoir tourner relativement au 
châssis 4 autour du second axe central 16 qui a une position fixe et déterminée relativement à ce châssis. La première 
structure magnétique 8 comprend un support amagnétique annulaire ayant une ouverture centrale 9 et un premier nombre 
N1 d'aimants 12 répartis réguliérement de maniére circulaire sur ou dans ce support. La deuxiéme structure magnétique 
14 est supportée par un disque amagnétique relié à un arbre 17 et comprend un deuxiéme nombre N2 d'aimants 18 sont 
répartis réguliérement de maniére circulaire sur ou dans ce disque. 


[0022] Dans ce premier mode de réalisation, les premiére et deuxiéme structures magnétiques sont agencées dans deux 
plans généraux différents qui sont paralléles. Ensuite, la pluralité d'aimants 12 et la pluralité d'aimants 18 présentent une 
aimantation axiale et sont agencés en répulsion les uns relativement aux autres. 


[0023] Le résonateur 6 comprend une structure élastique, formée dans la variante représentée par trois lames élastiques 
20, 21 & 22, qui relie la premiére structure magnétique 8 au chássis 4. On peut dire que la structure 8 est suspendue 
au chássis par l'intermédiaire de la structure élastique. Chaque lame élastique a une premiére extrémité pliée 20A qui 
est ancrée dans une fente du chássis 4 et une seconde extrémité pliée 20B qui est ancrée dans une fente du support 
annulaire de la structure magnétique résonante 8. Cette structure élastique est agencée de manière que la première 
structure magnétique a une position de repos dans laquelle les premier et second axes centraux 10 et 16 sont confondus 
ou virtuellement confondus, et de maniére à exercer une force de rappel sensiblement en direction du second axe central 
16 quel que soit la position angulaire de la premiére structure magnétique relativement à ce second axe central. De 
préférence, la force de rappel de la structure élastique est sensiblement proportionnelle à la distance entre les premier 
et second axes centraux, c'est-à-dire à l'amplitude A du mouvement de résonance circulaire autour de l'axe central 16 
(voir fig. 3D). 


[0024] Comme représenté schématiquement aux fig. 3A à 3D qui montrent quatre positions angulaires correspondantes 
des première et deuxième structures magnétiques lors du mouvement de résonance prévu, le résonateur 6 est agencé de 
manière qu'il a un mode de résonance dans lequel la première structure magnétique subit, relativement au châssis, une 
translation sensiblement circulaire autour du second axe central 16 avec une fréquence de résonance F1 donnée. Les 
premiére et deuxieme structures magnétiques sont agencées de maniére que leurs deux pluralités d'aimants respectives 
présentent entre elles une interaction magnétique telle qu'une rotation relative de la deuxiéme structure magnétique autour 
du second axe central 16, par l'application d'un couple moteur dans une plage utile du couple moteur pour un fonctionne- 
ment normal du mouvement horloger incorporant un tel dispositif régulateur, excite le mode de résonance susmentionné et 
de manière que la fréquence F2 de la rotation relative de la deuxième structure magnétique et la fréquence de résonance 
F1 présentent entre elles, dans la plage utile du couple moteur susmentionnée, un rapport Rr, déterminé, soit Rr, = F1/F2. 
Ce rapport Rr, est égal au deuxième nombre entier N2 divisé par la différence AN entre le deuxième nombre entier М2 et 
le premier nombre entier N1, soit AN = М2-М1 et Re, = N2/AN. 


[0025] Dans les deux variantes représentées aux fig. 1, 2 et ЗА à 3D, la différence en valeur absolue ІАМІ entre le deuxième 
nombre № et le premier nombre М1 est égal à un, soit IANI = 1. Ensuite, de préférence, comme c'est le cas dans ces 
deux variantes, le rapport Re, est supérieur à cinq, soit Re, > 5. 


[0026] On remarquera que le couple moteur est de préférence fourni à la deuxième structure magnétique 14 par 
l'intermédiaire de l'arbre 17. 


[0027] Cependant, dans une variante de réalisation d'un mouvement horloger incorporant un tel dispositif régulateur, la 
structure magnétique 14 est fixe et c'est le chássis 4 qui est entrainé en rotation par un couple moteur autour de l'axe 
central 16. On notera que, dans une autre variante, les deux structures peuvent tourner autour de l'axe 16, la différence 
des couples appliqués respectivement au chássis et à la deuxiéme structure magnétique définissant le couple utile fourni 
au dispositif régulateur. Quelle que soit la variante considérée, on peut cependant parler d'une rotation de la structure 
magnétique 14 relativement au chássis 4 et donc d'une rotation relative de cette structure magnétique 14, et nommer ainsi 
cette derniére 'une structure magnétique tournante”. 
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[0028] Le dispositif régulateur selon l'invention est notamment remarquable par le fait qu'il incorpore un multiplicateur 
cycloïdal, respectivement un réducteur cycloïdal. Plus précisément, comme représenté schématiquement aux fig. 3A à 
3D, la première structure magnétique 8 du résonateur et la deuxième structure magnétique 14 sont configurées et agen- 
cées l’une relativement à l’autre de manière que Sa structure magnétique résonante définit un premier mobile d’un en- 
grenage magnétique cycloïdal alors que la structure magnétique d’activation du mouvement de résonance (ou structure 
magnétique d'excitation du mode de résonnance, nommée aussi par la suite structure magnétique tournante) définit un 
second mobile de cet engrenage magnétique cycloïdal. Les aimants de la structure magnétique résonante suivent des 
trajectoires cycloïdales lorsque les aimants de la structure magnétique tournante subissent une rotation, relativement au 
châssis de la structure magnétique résonante, autour de l’axe central de cette structure magnétique tournante. Pour ce 
faire, l'invention sélectionne un engrenage cycloidal particulier dans lequel le premier mobile associé au résonateur subit 
un mouvement de résonance à deux degrés de liberté en suivant généralement une trajectoire curviligne, de préférence 
sensiblement circulaire, autour de l'axe central 16 du second mobile sans tourner sur lui-même relativement au châssis 
et dans lequel le second mobile sert à exciter et entretenir le mode de résonance correspondant, c'est-à-dire à engendrer 
le mouvement de résonance en actionnant le premier mobile relativement au châssis auquel il est relié par une structure 
élastique. En d’autres termes, ce premier mobile subit, lorsque le mouvement de résonance est activé et stabilisé, une 
translation curviligne autour de l’axe 16, dont la position est fixe et déterminée relativement au châssis, et de préférence 
une translation sensiblement circulaire et centrée sur cet axe 16. Aux fig. 3A à 3D, on a choisi un cas optimal avec une 
translation circulaire. On peut donc parler d’un dispositif régulateur à mouvement de résonance cycloïdal ou plus courte- 
ment d’un dispositif régulateur cycloïdal. 


[0029] Par analogie au cas mécanique, les deux structures magnétiques présentent, lorsque ledit mode de résonance 
est activé et que l'interaction magnétique entre ces deux structures est suffisante pour assurer un couplage magnétique 
de synchronisation entre la rotation relative susmentionnée de la deuxième structure magnétique et la translation sensi- 
blement circulaire de la premiére structure magnétique, un engrénement magnétique de sorte qu'un cercle primitif 26 
de la premiére structure magnétique 8 roule virtuellement sans glissement sur un cercle primitif correspondant 28 de la 
deuxieme structure magnétique 14. Par synchronisation, on comprend ici de maniére générale un rapport déterminé et 
sensiblement fixe entre les fréquences de rotation en présence, soit entre la fréquence de résonance et la fréquence de 
rotation de la deuxiéme structure magnétique. Les cercles primitifs sont des cercles géométriques-définissant un chemin 
de roulement virtuel. Le rapport R des rayons respectifs R1 et R2 des cercles primitifs 26 et 28 est fixé par le rapport Ru 
des nombres d'aimants respectifs N1 et N2 des deux structures magnétiques, soit R = R1/R2 = Ry = N1/N2 = P2/P1. 
D'autre part, dans le cas spécifique de l'engrenage cycloidal prévu pour l'invention, la fréquence F1 de la translation cir- 
culaire autour de t'axe 16, correspondant à la fréquence de résonance du résonateur, est une fonction de la fréquence 
de rotation F2 de la deuxiéme structure magnétique autour de cet axe 16 relativement au chássis, cette fonction étant 
donnée par la relation mathématique F2.N2 = F1.(N2-N1). On peut déduire de cette relation mathématique le rapport 
Re, des fréquences F1 et F2 donné par Re, = F1/F2 = N2/AN ой AN = N2-N1. On obtient ainsi la relation mathématique 
suivante entre les rapports Re, et В, respectivement Ry: Re, = 1/(1-R) = 1/(1-Ry). On constate donc que la fréquence de 
rotation de la deuxième structure magnétique est déterminée par la fréquence de résonance du résonateur; ce qui permet 
de cadencer la marche d'un mouvement horloger muni d'un rouage compteur couplé à la partie du dispositif régulateur 
qui définit une roue d'échappement. 


[0030] On notera que le rapport des fréquences peut étre positif ou négatif selon que le rapport Ry des nombres de pé- 
riodes angulaires М1 et N2 est inférieur ou supérieur à un. Un rapport Rr, négatif indique que le sens de la translation circu- 
laire de la structure magnétique résonante est inversé par rapport au sens de la rotation relative de la structure magnétique 
d'excitation du mode de résonance prévu (structure magnétique tournante); ce qui est le cas dans l'exemple représenté 
aux fig. 3A à 3D oü la structure magnétique résonante 8 a un plus grand nombre d'aimants que la structure magnétique 
tournante 14. On remarquera que les aimants peuvent, dans diverses variantes, étre agencés avec des positions radiales 
différentes sans que le rapport R des rayons respectifs R1 et R2 des cercles primitifs 26 et 28 ne varie. L'homme du mé- 
tier optimisera ces positions radiales pour optimiser le couplage magnétique entre les deux structures magnétiques dans 
la plage utile du couple moteur appliqué au dispositif régulateur de l'invention. Par structure magnétique, on comprend 
premiérement les parties ou éléments magnétiques (aimants ou matériaux à haute perméabilité magnétique intervenant 
dans l'interaction magnétique en question) qui forment la structure magnétique, le support de ces parties ou éléments 
magnétiques étant matériellement nécessaire mais secondaire pour le couplage magnétique. Par 'structure magnétique 
annulaire', on comprend donc un agencement des parties ou éléments magnétiques de maniére annulaire, en particulier 
circulaire. Aux fig. 3A à 3D ont été représentés seulement les aimants des deux structures magnétiques. 


[0031] A la fig. 3A, on part d'une position relative dans laquelle deux aimants respectifs 12A et 18A des deux structures 
magnétiques 8 et 14 sont alignés sur l'axe vertical 30 ainsi que les deux axes centraux respectifs 10 et 16. Dans la variante 
représentée aux fig. 3A-3D, la structure 8 comprend huit aimants 12 alors que la structure 14 en comprend sept aimants 
18. Comme montré à la fig. 1, les deux structures magnétiques sont agencées dans des plans généraux paralléles et 
distants l'un de l'autre, les pluralités d'aimants 12 et 18 ayant une aimantation axiale et étant agencés en répulsion. On 
comprend que les deux aimants alignés verticalement se repoussent et que les aimants dans la zone diamétralement op- 
posée pénètrent l'un entre deux autres et se repoussent moins fort, voire s'attirent selon l'agencement prévu. On constate 
donc qu'il y a une force magnétique radiale avec une différence d'aimants IANI = 1 qui engendre un décentrage initial de 
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l'axe 10 relativement à l'axe 16 dans un état de repos du dispositif régulateur et donc au démarrage de la rotation relative 
de la structure magnétique 14. Un tel décentrage peut permettre un couplage magnétique suffisant entre les deux struc- 
tures magnétiques pour exciter le mode de résonance au démarrage. On remarquera que le coefficient d'élasticité de la 
structure élastique et la masse inertielle du résonateur déterminent essentiellement la fréquence de résonance. Lorsqu'il 
y a résonance, la force de rappel de la structure élastique correspond à la force centripéte, nécessaire à engendrer la 
translation circulaire de la structure 8, en l'absence d'autres forces parasites; de sorte qu'une force magnétique radiale 
n'est alors pas nécessaire. L'amplitude du mouvement de résonance dépend du couple moteur appliqué tout comme la 
valeur de la force de rappel engendrant la force centripéte, mais ces deux forces restent égales lorsqu'il y a résonance 
en l'absence d'autres forces parasites. On peut ainsi prévoir un agencement spécifique des deux structures magnétiques 
pour lequel la force magnétique radiale s'annule lors d'un mouvement de résonance au moins pour une valeur du couple 
moteur dans la plage utile prévue. De préférence, cet agencement spécifique est tel que la force magnétique radiale a 
une relativement faible valeur, en particulier sensiblement zéro, pour toute cette plage utile du couple moteur, de maniére 
à obtenir un fonctionnement du dispositif régulateur le plus isochrone possible dans toute cette plage utile. On remarque- 
ra encore qu'une augmentation de l'amplitude A (distance entre les axes centraux 10 et 16) engendre une plus grande 
pénétration des aimants des deux structures magnétiques. 


[0032] Aux fig. 3B et 3C, on a représenté deux positions relatives des deux structures magnétiques lors de l'excitation 
du mode de résonance prévu qui engendre une translation circulaire de la structure magnétique résonante 8 autour de 
l'axe central 16 de la structure magnétique 14. Lorsque cette structure 14 tourne dans le sens antihoraire d'un angle 
a relativement au chássis de la structure 8, cette derniére subit une translation circulaire dans le sens horaire sur une 
distance angulaire B. Ainsi, l'axe central 10 tourne autour de l'axe central 16 en suivant une trajectoire circulaire. L'angle 
p est supérieur à l'angle a et proportionnel à celui-ci. Ces angles a et D sont proportionnels aux deux fréquences F1 et 
F2 car P/a = Re, = F1/F2 = N2/AN = 7. On constate que l'aimant 12A considéré et l'axe central 10 restent alignés sur une 
droite verticale. A la fig. 3D, on voit que, lorsque la structure 14 a tourné d'une demi-période P2 (a = P2/2), l'angle B est 
égal à 180? (3 = 180?). Pour une rotation de la structure 14 correspondant à sa période angulaire P2, l'axe central 10 de 
structure résonante effectue un tour complet (cas AN - 1). 


[0033] Aux fig. 4 à 6 est représenté un deuxiéme mode de réalisation. Le dispositif régulateur 32 reprend les éléments 
du premier mode de réalisation qui ne seront pas à nouveau décrits ici. Ce dispositif régulateur 32 fonctionne de maniére 
semblable au dispositif 2 décrit précédemment. ІІ se distingue de ce dernier par le fait qu'il comprend une troisième 
structure magnétique 34 ayant une configuration semblable à la deuxiéme structure magnétique 14 et solidaire de celle-ci. 
Les deux structures magnétiques semblables 14 et 34 sont alignées selon la direction définie par le second axe central 
16 et agencées de part et d'autre de la structure magnétique 8 à une sensiblement méme distance de cette derniére. 
La structure magnétique résonante 8 et la structure élastique la reliant à la plaque 4 du chássis sont identiques à celles 
décrites précédemment. Le positionnement de la structure magnétique résonante relativement à la structure magnétique 
14, respectivement 34 est également identique à celui du premier mode de réalisation. A la fig. 5, le résonateur 8 est activé 
et la structure 8 est dans une position de la trajectoire circulaire qu'elle suit dans le mode de résonance excité. Le chássis 
comprend une plaque inférieure 36 et une plaque supérieure 37 dans lesquels l'arbre 17A est monté rotatif autour de 
l'axe central 16 au moyen de deux roulements à billes. Cet arbre 17A peut dans une variante étre pivoté dans des paliers 
classiques ou dans des paliers magnétiques. Les plaques 4, 36 et 37 sont fixées par des vis 38 et maintenues fixement 
dans des plans généraux paralléles par des entretoises 39 et 40 traversées par les vis. La représentation des plaques et 
leur assemblage est schématique dans les figures, chacune de ces plaques pouvant former une platine ou un pont d'un 
mouvement horloger dans lequel le dispositif régulateur 32 est agencé. 


[0034] Les structures magnétiques 14 et 34 sont fixées à l'arbre 17A etentrainées simultanément en rotation par un couple 
moteur. Ces deux structures semblables ont leurs aimants 18 et 19 alignés axialement et présentant une aimantation 
axiale de méme sens alors que les aimants 12 de la structure magnétique résonante 8 ont une aimantation axiale de sens 
inversé. Ainsi, chacune des structures magnétiques 14 et 34 a ses aimants agencés en répulsion relativement aux aimants 
de la structure intermédiaire 8. Ceci constitue un avantage majeur de ce deuxiéme mode de réalisation car les forces 
magnétiques axiales subies par la structure magnétique résonante 8 s'annulent globalement. Dans une variante, les deux 
structures semblables sont montées sur deux arbres coaxiaux et au moins l'un de ces arbres recoit un couple moteur. 
Dans une premiére variante particuliére, un premier arbre recoit un couple moteur alors que le second arbre est entrainé 
en rotation par la structure magnétique résonante à la même fréquence que la fréquence de rotation du premier arbre. 
Dans une deuxième variante particulière, les deux arbres reçoivent chacun un couple moteur pour exciter le mode de 
résonance et assurer son entretien. Le résonateur assure la synchronisation des fréquences de rotation des deux arbres. 


[0035] Dans un autre mode de réalisation non représenté, c'est la structure magnétique résonante 8 qui est doublée, 
c'est-à-dire que le résonateur comprend deux structures magnétiques résonantes semblables et solidaires en mouvement. 
Les deux structures magnétiques résonantes sont alignées selon la direction axiale et agencées de part et d'autre d'une 
structure magnétique d'excitation du mode de résonance prévu (semblable à la structure 14 décrite précédemment) à 
une sensiblement méme distance de cette derniére. Les deux structures magnétiques résonantes peuvent étre reliées 
au chássis par une méme structure élastique médiane ou par deux structures élastiques s'étendant respectivement dans 
les deux plans généraux de ces deux structures magnétiques résonantes. Dans une variante de ce dernier cas, les deux 
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structures magnétiques résonantes sont indépendantes et agencées pour avoir une fréquence de résonance sensiblement 
identique. 


[0036] А l'aide des fig. 7 à 10, on décrira ci-après quatre variantes d'un troisième mode de réalisation d'un dispositif 
régulateur selon l'invention. On notera d'emblée que la première variante correspond dans son principe de fonctionnement 
aux premier et deuxiéme modes de réalisation décrits précédemment dans la variante oü le chássis est fixe relativement 
au mouvement horloger. Ainsi, les explications générales données pour le fonctionnement du dispositif régulateur et les 
diverses relations mathématiques s'appliquent également à ce troisième mode de réalisation. 


[0037] Le troisième mode de réalisation se distingue essentiellement du premier mode de réalisation en ce que les pre- 
miére et deuxiéme structures magnétiques du dispositif régulateur sont agencées dans un méme plan général, l'une de ces 
premiére et deuxiéme structures magnétiques étant située à l'intérieur de l'autre; et en ce que le matériau aimanté formant 
au moins une des deux structures magnétiques présente une aimantation radiale. Dans les variantes décrites ci-aprés, 
les deux structures magnétiques comprennent chacune une pluralité d'aimants ayant une aimantation radiale. Dans les 
premiére et deuxiéme variantes, les aimants d'une structure sont agencés en répulsion des aimants de l'autre structure. 
Dans les troisiéme et quatriéme variantes, les aimants d'une structure magnétique sont agencés en attraction des aimants 
de l'autre structure magnétique. Dans le premier cas, le mouvement circulaire de la structure magnétique résonante est 
tel que les aimants de celle-ci suivent des trajectoires cycloidales de maniére que l'aimant ou les deux aimants de cette 
structure magnétique résonante qui sont radialement le plus proche des aimants de la structure magnétique tournante 
(subissant une rotation relativement au chássis) est/sont substantiellement déphasé(s). Dans le second cas, l'aimant ou 
les deux aimants de la structure magnétique résonante qui est/sont radialement le plus proche des aimants de la structure 
magnétique tournante est/sont sensiblement aligné(s) à ceux-ci. 


[0038] On remarquera encore que dans les variantes décrites ci-aprés, la structure magnétique intérieure a dix-huit ai- 
mants alors que la structure magnétique extérieure a vingt aimants. On a donc une différence d'aimants AN = +/- 2. Il 
en résulte que la fréquence de résonance F1 = +/- F2.N2 / 2, où F2 et N2 sont respectivement la fréquence de rotation 
et le nombre d'aimants de la structure magnétique tournante, selon les explications qui ont été données précédemment. 
Ainsi, lorsque la structure magnétique tournante a effectué une rotation correspondante à sa période magnétique angu- 
laire P2, la structure magnétique résonante a effectué une translation circulaire d'un angle de +/-180° car P2.N2 = 360°. 
Etant donné que, avec une différence d'aimants en valeur absolue supérieure à un, soit IANI > 1, il n'y a globalement 
pas de force magnétique radiale lorsque les axes centraux des deux structures magnétiques sont confondus, il est prévu 
d'agencer un moyen mécanique pour décentrer initialement la structure magnétique résonante relativement à la structure 
magnétique tournante, de maniére à engendrer un couplage magnétique initial entre les deux structures magnétiques 
qui soit suffisant pour permettre le démarrage du dispositif régulateur par la rotation relative de la structure magnétique 
tournante et ainsi à exciter le mode de résonance prévu, ce dernier étant ensuite entretenu par cette rotation relative de 
cette structure magnétique tournante dans la plage utile du couple moteur. Dans d'autres variantes du troisième mode de 
réalisation, correspondantes aux quatre variantes susmentionnées, il est prévu une différence d'aimants en valeur abso- 
lue égale à un, soit IANI = 1, les aimants étant agencés soit en répulsion, soit en attraction. On remarquera finalement 
que les diverses variantes du troisième mode décrites par la suite peuvent également s'appliquer aux autres modes de 
réalisation de l'invention, en particulier aux autres modes de réalisation donnés dans la présente description de l'invention, 
c'est-à-dire à des modes de réalisation oü la structure magnétique résonante et la structure magnétique tournante sont 
agencés dans des plans généraux différents, en particulier avec les aimants de ces structures magnétiques présentant 
une aimantation axiale. 


[0039] Le dispositif régulateur 42 de la fig. 7 comprend: 


— un cadre 44 formant un chássis solidaire du mouvement horloger dans lequel le dispositif régulateur est incorporé; 

— une structure magnétique resonante 8A de forme annulaire et comprenant а sa périphérie intérieure une pluralité 
d'aimants 12A agencés circulairement et définissant un axe central 10; 

— un mobile tournant comprenant à sa périphérie extérieure une pluralité d'aimants 18A agencés circulairement et défi- 
nissant une structure magnétique tournante 14A, ce mobile étant agencé à l'intérieur de la structure 8A et comprenant 
un disque amagnétique central 50 monté sur un arbre 17A dont l'axe de rotation est confondu avec l'axe central 16 
de la structure magnétique tournante; 

— une structure élastique formée de quatre ressorts identiques 46,47,48 & 49 qui sont agencés par paires sur deux 
axes géométriques orthogonaux (précisément lorsque les axes centraux 10 et 16A sont confondus), les ancrages de 
chaque paire de ressorts sur le chássis et sur la structure magnétique résonante étant diamétralement opposés. 


[0040] La structure magnétique 14A est entrainée en rotation par un couple moteur avec une vitesse angulaire U> dé- 
pendante de la fréquence de résonance lorsque le mode de résonance est excité et stabilisé. Elle forme ainsi une roue 
d'échappement du dispositif régulateur 42 à laquelle est appliqué le couple moteur fourni. Pour avoir une force de rappel 
isotrope générée par la structure élastique, la distance entre les deux ancrages d'un ressort est identique pour les quatre 
ressorts lorsque les axes centraux 10 et 16 sont confondus. Ces ressorts sont formés chacun par une lame élastique 
présentant en plan un profil sinueux. Diverses variantes peuvent étre prévues par l'homme du métier. 


[0041] Le dispositif régulateur 52 de la fig. 8 comprend: 
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— une structure magnétique 14B de forme annulaire et comprenant à sa périphérie intérieure une pluralité daimants 18B 
agencés circulairement et définissant un axe central 16A, cette structure magnétique étant solidaire du mouvement 
horloger dans lequel le dispositif régulateur est incorporé (schématisé par un lien matériel à une masse 56); 

— un châssis formé par un arbre central 54 dont l'axe de rotation est confondu avec l'axe central 16А et agencé à l'intérieur 
de la structure 14B; 

— une structure magnétique résonante 8B de forme annulaire et comprenant à sa périphérie extérieure une pluralité 
d'aimants 12B agencés circulairement et définissant un axe central 10, cette structure magnétique résonante étant 
agencée à l'intérieur de la structure 14B et l'arbre central 54 étant situé à l'intérieur de la structure 8B; 

— une structure élastique formée de quatre ressorts identiques 46,47,48 & 49 qui sont agencés par paires sur deux 
axes géométriques orthogonaux (précisément lorsque les axes centraux 10 et 16A sont confondus), les ancrages de 
chaque paire de ressorts sur le châssis et sur la structure magnétique résonante étant diamétralement opposés. 


[0042] L’arbre central 54 est entraîné en rotation par un couple moteur avec une vitesse angulaire о dépendante de la fré- 
quence de résonance lorsque le mode de résonance est excité et stabilisé. Le chassis forme ainsi une roue d'échappement 
auquel est appliqué le couple moteur fourni au dispositif régulateur 52. Pour avoir une force de rappel isotrope générée par 
fa structure élastique, la distance entre les deux ancrages d’un ressort est identique pour les quatre ressorts lorsque les 
axes centraux 10 et 16A sont confondus. Ces ressorts sont formés chacun par une lame élastique présentant en plan un 
profil sinueux. Diverses variantes peuvent être prévues par l'homme du métier. On notera que, bien que fixe relativement 
au mouvement horloger, la structure magnétique 14B présente relativement au chássis 54 une rotation relative autour de 
son axe central 16A, lequel a une position fixe déterminée relativement au chássis. Ainsi, dans la terminologie utilisée, la 
structure 14B définit une structure magnétique tournante dans le référentiel lié au chássis. 


[0043] Le dispositif régulateur 62 de la fig. 9 comprend: 


— un chássis solidaire du mouvement horloger dans lequel le dispositif régulateur est incorporé (schématisé par un lien 
matériel à une masse 56), ce chássis étant formé par un bloc central 64 et par un support extérieur 66 présentant 
une ouverture circulaire; 

— une structure magnétique tournante 14C de forme annulaire et comprenant à sa périphérie intérieure une pluralité 
d'aimants 18C agencés circulairement et définissant un axe central 16, cette structure 14G présentant une surface 
extérieure circulaire et tournant autour de son axe central 16 à l'intérieur du support extérieur 66 qui la guide en rotation 
par un roulement à billes 68; 

— une structure magnétique résonante 8B de forme annulaire et comprenant à sa périphérie extérieure une pluralité 
d'aimants 12B agencés circulairement et définissant un axe central 10, cette structure 8B étant agencée à l'intérieur 
de la structure 14C et le bloc central 64 étant situé à l'intérieur de cette structure 8B; 

— une structure élastique formée de quatre ressorts identiques 46,47,48 & 49 qui sont agencés par paires sur deux 
axes géométriques orthogonaux (précisément lorsque les axes centraux 10 et 16A sont confondus), les ancrages de 
chaque paire de ressorts sur le chássis et sur la structure magnétique résonante étant diamétralement opposés. 


[0044] La structure magnétique 14C est entrainée en rotation par un couple moteur avec une vitesse angulaire w dé- 
pendante de la fréquence de résonance lorsque le mode de résonance est excité et stabilisé. Elle forme ainsi une roue 
d'échappement du dispositif régulateur 62. Les ressorts 46,47,48 & 49 sont semblables à ceux de la variante précédente 
(fig. 8) et agencés de maniére similaire. 


[0045] Le dispositif régulateur 72 de la fig. 10 comprend: 


— une structure magnétique centrale 14D comprenant à sa périphérie extérieure une pluralité d'aimants 18A agencés 
circulairement et définissant un axe central 16A, cette structure magnétique centrale étant solidaire du mouvement 
horloger dans lequel le dispositif régulateur est incorporé (schématisé par un lien matériel à une masse 56); 

— un support extérieur 66 présentant une ouverture circulaire et également solidaire du mouvement horloger dans lequel 
le dispositif régulateur est incorporé; 

— un chássis formé par un support annulaire tournant 74 dont l'axe de rotation est confondu avec l'axe central 16A et 
agencé à l'intérieur du support extérieur 66, ce support annulaire 74 présentant une surface extérieure circulaire et 
tournant à l'intérieur du support extérieur 66 qui le guide en rotation par un roulement à billes 68; 

— une structure magnétique résonante 8B de forme annulaire et comprenant à sa périphérie intérieure une pluralité 
d'aimants 12B agencés circulairement et définissant un axe central 10, cette structure 8B étant agencée à l'intérieur du 
support annulaire tournant 74 et la structure magnétique centrale 14D étant située à l'intérieur de cette structure 8B; 

— une structure élastique formée de quatre lames élastiques en spirale 77, 78, 79 & 80 qui sont identiques et agencées 
entre la structure magnétique résonante 8B et le support annulaire tournant 74 auxquels ces quatre lames élastiques 
sont respectivement fixées à leurs deux extrémités. 


[0046] Le support annulaire tournant 74 est entrainé en rotation par un couple moteur avec une vitesse angulaire o) 
dépendante de la fréquence de résonance lorsque le mode de résonance est excité et stabilisé. Il forme ainsi une roue 
d'échappement du dispositif régulateur 72. Les quatre lames élastiques en spirale sont décalées angulairement de 90? 
et elles sont imbriquées sans se toucher. Dans la variante représentée, chaque lame élastique définit sensiblement une 
spire (elle s'étend sensiblement sur une distance angulaire de 360°). Ainsi les deux ancrages de chaque lame élastique 
respectivement à la structure magnétique résonante et au support annulaire tournant sont sensiblement alignés selon 
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une direction radiale de ce support annulaire tournant. On remarquera que les lames élastiques en spiral peuvent avoir 
diverses longueurs, notamment faire un tour et demi (540°) de sorte les deux ancrages de chaque lame élastique sont 
sensiblement diamétralement opposés relativement aux axes centraux 10 et 16A. Cette derniére variante est avantageuse. 


[0047] A l'aide des fig. 11, 12, 13A et 13B, on décrira ci-après un quatrième mode de réalisation de l'invention. Le dispositif 
régulateur selon ce quatrième mode de réalisation est un dispositif perfectionné qui associe à l’un quelconque des modes 
de réalisation décrits précédemment un systeme mécanique d'anti-décrochage du couplage entre la structure magnétique 
résonante et la structure magnétique tournante pour assurer le fonctionnement du mouvement horloger qui incorpore 
le dispositif régulateur dans une plage de couple moteur plus étendue et également pour empécher un décrochage du 
couplage susmentionné en cas de chocs angulaires ou mouvements accélérés engendrant des couples supérieurs a la 
plage utile prévue. Les divers éléments déja décrits et le fonctionnement du systeme magnétique du dispositif résonateur 
ne seront pas à nouveau décrits ici. On comprend de manière générale par 'systéme mécanique d’anti-décrochage’ un 
système qui assure la synchronisation entre la structure magnétique résonante et la structure magnétique tournante dans 
une plage du couple moteur où le couplage purement magnétique pourrait ne plus suffire ou ne pas remplir sa fonction 
de manière suffisamment précise ou sûre et également en cas de couples supérieurs générés momentanément par des 
chocs ou mouvements à forte accélération. Ce systeme peut ainsi intervenir de préférence déjà avant que l'interaction 
magnétique entre ces deux structures ne soit plus suffisante pour assurer cette synchronisation, c’est-à-dire avant un 
couple de décrochage du couplage purement magnétique. Dans une variante, on peut donc prévoir un tel système comme 
un système mécanique complémentaire au système magnétique du dispositif régulateur de l'invention, ce système mé- 
canique complémentaire intervenant seulement dans une partie supérieure de la plage totale du couple moteur prévue 
pour le fonctionnement de ce dispositif régulateur, la valeur supérieure de cette plage totale étant toutefois inférieure au 
couple de décrochage du couplage purement magnétique. Dans ce dernier cas, le système mécanique complémentaire a 
néanmoins une fonction de sécurité en permettant qu’un couple momentanément supérieur à la plage de fonctionnement 
normal n'entraíne pas une perte de la synchronisation. Dans une autre variante, on peut prévoir que le système mécanique 
d’anti-décrochage intervienne substantiellement que lorsque le couple de décrochage est atteint et ensuite dépassé. 


[0048] La variante du quatrième mode de réalisation qui est représentée aux figures est basée sur le deuxième mode de 
réalisation de l'invention. Le châssis, la structure élastique et les deux structures magnétiques tournantes montées sur 
l'arbre 17A (structures magnétiques 14 et 34 portant respectivement un nombre N2 daimants 18 et un même nombre М2 
d'aimants 19) sont identiques aux parties correspondantes de la variante du deuxième mode de réalisation représentées 
aux fig. 4 à 6. La structure magnétique résonante comprend un nombre N1 d'aimants, N1 étant différent de N2 comme 
déjà exposé. De manière générale, le système mécanique d'anti-décrochage est formé par un engrenage planétaire avec 
une roue satellite 86 munie d'une premiére denture 88 et tournant à l'intérieur d'une couronne 84 munie intérieurement 
d'une deuxiéme denture 90. Ensuite, la roue satellite est associée à la structure 14 ayant le nombre inférieur de périodes 
angulaires parmi les première et deuxième structures magnétiques 8 et 14 (le nombre inférieur d'aimants parmi les deux 
nombres N1 et N2), et la couronne est associée à l'autre structure 8 ayant le nombre supérieur de périodes angulaires (le 
nombre supérieur d'aimants parmi les deux nombres N1 et N2). Pour assurer la fonction d'anti-décrochage, la partie de 
l'engrenage planétaire associée à la deuxième structure magnétique 14 doit être solidaire en rotation de cette deuxième 
structure. 


[0049] ІІ est prévu que les première et deuxième dentures pénètrent au moins partiellement l'une dans l'autre au moins 
dans une zone supérieure de la plage utile du couple moteur prévue pour un couplage purement magnétique, la valeur su- 
périeure de cette zone supérieure définissant la valeur maximale de cette plage utile. Finalement, les première et deuxième 
dentures 88 et 90 sont configurées et agencées l'une relativement à l'autre de maniére que, dans la plage utile du couplage 
purement magnétique, ces premiére et deuxiéme dentures ne se touchent pas. 


[0050] Dans une variante principale, le rapport Rz entre le nombre Z1 de dents 90 de la couronne et le nombre Z2 de dents 
88 de la roue satellite est égal au rapport Ry* entre le nombre supérieur et le nombre inférieur de périodes angulaires. 
Ainsi, Rz = Z1/Z2 = Ry* = Sup (N1, N2) / Inf (N1, N2) ou Inf (N1, N2) est la valeur inférieure des nombres N1 et N2 alors 
que Sup (Nt,N2) est la valeur supérieure de ces nombres N1 et N2. 


[0051] Dans la variante particulière représentée aux figures, le nombre Z2 de dents 88 de la roue satellite 86 est identique 
au nombre N2 d'aimants de la structure magnétique 14, respectivement 34. De méme, le nombre Z1 de dents 90 de la 
couronne 84 est identique au nombre N1 d'aimants de la structure magnétique 8. 


[0052] Dans la variante représentée aux figures, la couronne 84 forme le support amagnétique de la structure magnétique 
résonante 8. Ces deux éléments sont donc solidaires et forment ensemble un méme organe. Dans cette variante, le 
nombre Z1 de dents 90 de la couronne est de préférence identique au nombre N1 d'aimants 12 de la structure magnétique 
résonante, les aimants étant sensiblement alignés sur les dents, comme représenté aux figures. On verra par la suite, 
dans une variante améliorée, que les positions angulaires des dents peuvent étre décalées relativement aux positions 
angulaires des aimants pour augmenter la plage utile de couplage purement magnétique. Pour ce faire, on remarquera que 
les dents et les aimants peuvent étre prévus à deux niveaux différents de l'organe qu'ils forment ensemble, notamment pour 
permettre un design des dents indépendant de celui des aimants et de leur agencement dans cet organe. Dans d'autres 
variantes, la couronne et la roue satellite sont dans un plan général différent de celui de la structure magnétique résonante, 
la couronne et cette structure étant formées notamment par deux éléments distincts. Dans une premiére variante, la 
couronne et la structure magnétique résonante sont solidaires et fixées ensemble au chássis par une méme structure 


10 


CH 710 160 A2 


élastique. Dans une deuxieme variante, la couronne et la structure magnétique résonante sont également solidaires et 
forment deux éléments distincts, mais ¡l est prévu deux structures élastiques fixées respectivement á ces deux éléments 
distincts. Dans une troisième variante, la couronne et la structure magnétique résonante forment deux éléments distincts 
et ne sont pas directement solidaires l’une de l’autre (dans le sens fixées l’une à l’autre), mais chacune d'elles est fixée au 
châssis par sa propre structure élastique. Dans cette troisième variante, la couronne et la structure magnétique résonante 
sont toutefois associées l’une à l’autre par le fait que la couronne avec sa première structure élastique sont agencés 
pour présenter sensiblement une fréquence de résonance identique à celle de la structure magnétique résonante avec 
sa deuxième structure élastique. 


[0053] Dans la variante représentée aux figures, la roue satellite est un élément distinct des structures magnétiques 14 
et 34. Cependant, dans d’autres variantes, la roue satellite peut former un même organe avec une de ces deux structures 
magnétiques (c'est-à-dire avec une structure magnétique tournante). Ainsi, la pluralité d'aimants de la structure magné- 
tique tournante sont incorporés dans ou sur la roue satellite. De préférence, le nombre Z2 de dents 88 de la roue satellite 
est identique au nombre N2 d'aimants 18 de la structure magnétique tournante 14, les aimants étant sensiblement alignés 
sur les dents. Cette situation se présente également dans une variante où les deux pluralités d’aimants sont agencées 
en attraction. On verra par la suite, dans une variante améliorée, que les positions angulaires des dents peuvent être 
décalées relativement aux positions angulaires des aimants pour augmenter la plage utile de couplage purement magné- 
tique. Dans les autres variantes susmentionnées, on peut essentiellement distinguer deux variantes principales. Dans la 
première variante principale, la couronne et la roue satellite sont dans un plan général différent de celui de la structure 
magnétique résonante et la structure magnétique tournante est également agencée dans ce plan général différent. Dans 
le cas où il y a deux structures magnétiques tournantes, comme aux figures, on peut dans une variante particulière doubler 
l'engrenage planétaire et agencer ces deux engrenages planétaires similaires dans les deux plans généraux de ces deux 
structures magnétiques tournantes. La deuxième variante principale est basée sur le troisième mode de réalisation décrit 
précédemment. Dans ce cas, la couronne et la structure magnétique ayant le plus grand diamètre forme ensemble un 
premier organe et la roue planétaire et la structure magnétique ayant le plus petit diamètre forment ensemble un deuxième 
organe, les premier et deuxième organes étant sensiblement situés dans un même plan général. On notera toutefois que 
les dents et les aimants peuvent être prévus à deux niveaux différents notamment pour permettre un design des dents 
indépendant de celui des aimants et de leur agencement dans l’organe correspondant. 


[0054] Les fig. 13A et 13B montrent le dispositif régulateur 82 au niveau de la plaque 4 respectivement dans deux positions 
successives lorsqu'un couple de force est appliqué sur l'arbre 17A, engendrant une rotation des structures magnétiques 14 
et 34 et de la roue satellite 86. L'engrenage planétaire définit un engrenage mécanique cycloidal qui fonctionne de maniére 
similaire à l'engrenage magnétique cycloidal. Dans l'exemple représenté aux fig. 18A et 13B, le couple moteur appliqué 
est dans la plage utile prévue pour un couplage purement magnétique. Dans ce cas, la couronne 84 roule virtuellement 
sans glissement et sans contact autour de la roue satellite 86 par l'effet de l'interaction magnétique. En d'autres termes, 
dans la plage utile susmentionnée, les cercles primitifs de la couronne et de la roue satellite ont un méme rapport que 
ceux des structures magnétiques 8 et 14, mais l'échelle des cercles primitifs de l'engrenage planétaire est sélectionnée 
et le design des dentures 88 et 90 est concu de maniére que les dentures ne se touchent pas. Dans la premiére position 
relative de la roue satellite 86 et de la couronne 84 représentée à la fig. 13А, la dent 91A de la couronne est centrée dans 
l'espace entre les dents 89A et 89B de la roue satellite. On remarque qu'il est prévu un jeu tangentiel de chaque cóté 
de la dent 91 A, et de méme pour les dents adjacentes (par exemple la dent 91B) qui présentent normalement des jeux 
tangentiels au moins aussi grand. De plus, il est prévu un jeu radial permettant d'augmenter l'amplitude du mouvement 
de résonance. La situation représentée correspond notamment à un couple moteur inférieur à la valeur maximale de la 
plage utile prévue pour un couplage purement magnétique. En continuant la rotation de la roue satellite, on observe le 
roulement virtuel sans glissement et sans contact des deux dentures et on arrive à la deuxiéme position relative de la 
fig. 13B ou la couronne (ayant l'axe central 10) a subi une translation circulaire autour de l'axe 16 de la roue satellite. 
Dans cette deuxiéme position relative, on se trouve dans une méme situation que celle de la premiére position relative, 
mais avec un décalage angulaire correspondant au décalage angulaire entre deux aimants ou deux dents adjacentes de 
la couronne 84. Ainsi, la dent 91B est centrée dans l'espace entre les dents 89B et 89C de la roue satellite et les jeux 
tangentiels ainsi que le jeu radial sont semblables à ceux de la premiére position relative. 


[0055] Dans une première variante, les première et deuxième dentures pénètrent l'une dans l'autre au moins dans la 
majeure partie de ladite plage utile dudit couple moteur. Dans une deuxiéme variante, les premiére et deuxiéme dentures 
pénétrent l'une dans l'autre sur l'ensemble de cette plage utile et finalement, dans une troisiéme variante correspondant à 
l'exemple représenté aux figures, les premiére et deuxiéme dentures pénétrent l'une dans l'autre également lorsqu'aucun 
couple moteur n'est appliqué à ce dispositif régulateur. Cette derniére variante peut étre avantageuse car la denture d'une 
premiére partie de l'engrenage planétaire associée à la structure magnétique tournante engendre alors un décentrage 
initial de la structure magnétique résonante puisque des dents de la seconde partie de l'engrenage planétaire associée 
à cette derniére sont sensiblement alignées avec quelques dents de la premiére partie de l'engrenage planétaire. Ceci 
permet donc d'activer le dispositif régulateur dans le cas où la différence en valeur absolue IANI = IN1-N21 est supérieur 
à un, soit IANI > 1, comme déjà exposé précédemment. 


[0056] Dans une variante particuliére, le dispositif régulateur est prévu pour fonctionner avec un couplage purement 
magnétique dans une premiére plage utile du couple moteur et ensuite avec un couplage magnéto-mécanique dans une 
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seconde plage utile de ce couple moteur superieure alapremiere plage utile et contigué a celle-ci. La valeur maximale de la 
première plage utile est prévue inférieure à une valeur de décrochage du couplage purement magnétique. Dans la seconde 
plage utile, les deux dentures respectives de la couronne et de la roue satellite engrènent l’une avec l’autre de manière 
que l'une exerce un couple d'entraînement mécanique sur l’autre qui s'ajoute au couple d'entraînement magnétique. 
Les deux dentures sont configurées et agencées l’une relativement à l’autre de manière que, au moins dans une zone 
inférieure de la seconde plage utile dont la valeur inférieure définit la valeur minimale de cette seconde plage utile, ces deux 
dentures présentent un jeu radial permettant une augmentation de l’amplitude de la translation sensiblement circulaire 
du mouvement de résonance lors d'une augmentation du couple moteur. Finalement, la structure élastique est agencée 
de manière qu'elle présente une déformation substantiellement élastique, de préférence purement élastique, dans les 
première et seconde plages utiles du couple moteur appliqué au dispositif régulateur. 


[0057] Dans le cadre de ce quatrième mode de réalisation perfectionné, l’observation du couplage purement magnétique 
en fonction du couple moteur est importante pour optimiser le dispositif régulateur. Pour un premier couple moteur relati- 
vement faible, l'interaction magnétique est telle qu'il y a dans la zone d'engrénement magnétique (zone où les aimants 
de la structure magnétique résonante sont radialement le plus proche des aimants de la structure magnétique tournante) 
un premier déphasage (nommé également décalage angulaire) entre les aimants des deux structures magnétiques (par 
exemple relativement à l’axe de rotation de la structure magnétique tournante). En augmentant le couple moteur, on varie 
ce déphasage et on obtient un deuxième déphasage différent du premier pour un deuxième couple moteur supérieur 
au premier couple moteur. Plus précisément, le décalage angulaire entre les aimants des deux structures magnétiques 
dans le sens du couple moteur appliqué diminue lorsque ce couple moteur augmente et ce décalage angulaire, qui est 
notamment proche d'une demi-période magnétique pour un faible couple moteur, peut devenir relativement petit pour des 
couples moteur proches mais inférieurs au couple moteur de décrochage du couplage magnétique. Si, comme représenté 
à la fig. 11, les aimants des deux structures magnétiques sont radialement alignés sur les dents des deux parties de 
l'engrenage planétaire respectivement solidaires de ces deux structures magnétiques, on a le problème suivant: Les deux 
dentures vont entrer en contact, c'est-à-dire que les flancs latéraux de leurs dents respectives vont se toucher et un en- 
trainement mécanique va intervenir pour un couple moteur encore éloigné du couple moteur de décrochage du couplage 
magnétique; ceci a pour conséquence de limiter la plage utile du couplage purement magnétique. Or le couplage purement 
magnétique est sans contact et donc sans frottement et sans forces d'interaction mécanique au niveau des dentures. 
Ces forces d'interaction mécaniques peuvent engendrer non seulement un probléme de rendement énergétique, mais 
également un problème de fonctionnement du mode de résonance du résonateur et de précision du dispositif régulateur. 
En effet, la structure élastique du résonateur et les conditions de fonctionnement du mouvement horloger incorporant le 
dispositif régulateur en question peuvent engendrer un mouvement naturel de résonance qui ne suit pas une trajectoire 
bien circulaire, de même pour le mouvement de résonance résultant du couplage magnétique prévu. On a donc intérêt à 
avoir une plage utile de couplage purement magnétique qui soit la plus grande possible pour un bon fonctionnement du 
mouvement horloger dans une plage utile étendue, et donc de pouvoir s’approcher au mieux du couple de décrochage 
du couplage magnétique sans que les dentures n’entrent en contact et qu’un couple mécanique ne soit transmis via le 
couplage mécanique résultant. 


[0058] Suite aux observations données ci-avant, il est proposé une variante améliorée du quatrième mode de réalisation 
dans laquelle la première denture de la roue satellite est agencée relativement à la deuxième denture de la couronne de 
manière que, dans la zone de la plage utile du couple moteur dans laquelle ces première et deuxième dentures présentent 
une pénétration sans contact, des dents de la première denture situées dans des espaces correspondants de la deuxième 
denture, dans la zone où les première et deuxième dentures sont radialement le plus proche, sont sensiblement centrées 
à l'intérieur d'un jeu tangentiel total donné pour un déphasage (décalage angulaire) relatif milieu, entre les périodes an- 
gulaires de la première structure magnétique et les périodes angulaires de la deuxième structure magnétique, à l’intérieur 
d'une plage de déphasage (décalage angulaire) relatif définie par une variation du couple moteur dans ladite plage utile. 


[0059] Dans une variante ou l'engrenage mécanique planétaire est situé dans un plan général différent du plan général 
ou des plans généraux de l'engrenage magnétique cycloidal, on a toute latitude pour configurer les deux engrenages 
indépendamment l'un de l'autre et réaliser la variante améliorée décrite ci-avant de maniére optimale. Dans le cas oü 
une structure magnétique est prévue dans un méme plan général que l'engrenage mécanique, mais que l'autre structure 
magnétique est dans un plan général oü il n'a y pas de partie de cet engrenage mécanique, on peut aisément décaler 
angulairement d'une distance angulaire optimale les aimants de cette autre structure magnétique relativement aux dents 
de la partie de l'engrenage mécanique solidaire de cette autre structure magnétique. Dans le cas du troisieme mode de 
réalisation, on prévoira avantageusement d'agencer l'engrenage mécanique dans un niveau différent de celui des aimants, 
chaque structure magnétique et la partie correspondante de l'engrenage mécanique planétaire formant ensemble un 
organe compact présentant les deux niveaux d'engrénement. Si on veut toutefois prévoir un seul niveau avec les aimants 
agencés en répulsion, les tétes des dents ou les demi-dents des dentures peuvent étre formés de matiére aimantée. Dans 
une variante avec les aimants agencés en attraction, on peut prévoir une pluralité d'aimants à l'intérieur du cercle défini par 
les fonds des espaces de la denture correspondante; ce qui permet d'avoir cette pluralité d'aimants sensiblement alignée 
radialement avec les espaces de cette denture. 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


13. 


Dispositif régulateur de la marche d'un mouvement horloger mécanique, ce dispositif régulateur comprenant: 

— un châssis; 

— un résonateur fixé au châssis et comprenant une première structure magnétique annulaire et périodique ayant 
un premier nombre entier N1 de périodes angulaires et définissant un premier axe central, cette première structure 
magnétique formant la partie inertielle du résonateur; 

— une deuxième structure magnétique annulaire et périodique ayant un deuxième nombre entier N2 de périodes 
angulaires et définissant un second axe central, le deuxième nombre N2 étant différent du premier nombre N1, cette 
deuxième structure magnétique étant agencée de manière à pouvoir tourner relativement audit châssis autour dudit 
second axe central qui a une position déterminée relativement à ce châssis; 

dans lequel au moins une structure magnétique parmi les première et deuxième structures magnétiques a dans 
chacune de ses périodes angulaires un matériau aimanté; 

ledit résonateur étant agencé de manière qu’il a un mode de résonance dans lequel ladite première structure magné- 
tique subit, relativement audit châssis, une translation curviligne autour dudit second axe central avec une fréquence 
de résonance F1; lesdites première et deuxième structures magnétiques étant agencées de manière à présenter 
entre elles une interaction magnétique telle qu'une rotation relative de la deuxième structure magnétique relativement 
audit chássis et autour dudit second axe central, par l'application d'un couple moteur dans une plage utile du couple 
moteur, excite ledit mode de résonance et de maniére que la fréquence F2 de ladite rotation relative de la deuxiéme 
structure magnétique et ladite fréquence de résonance F1 présentent entre elles, dans ladite plage utile du couple 
moteur, un rapport Rf, déterminé, soit Re, = F1/F2, qui est égal audit deuxième nombre entier N2 divisé par la diffé- 
rence AN entre le deuxième nombre entier М2 et le premier nombre entier N1, soit AN = N2-N1 et Rf, = N2/AN. 


Dispositif régulateur horloger selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit résonateur comprend une struc- 
ture élastique reliant ladite premiére structure magnétique audit chássis, cette structure élastique étant agencée de 
maniére que cette premiére structure magnétique a une position de repos dans laquelle les premier et second axes 
centraux sont sensiblement confondus, et de maniére à exercer une force de rappel sensiblement en direction dudit 
second axe central quel que soit la position angulaire de la premiére structure magnétique relativement à ce second 
axe central. 


Dispositif régulateur horloger selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite force de rappel de la structure 
élastique est sensiblement isotrope et sensiblement proportionnelle à la distance entre les premier et second axes 
centraux. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit rapport Re; 
est supérieur à cinq, soit Re, > 5. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite premiére 
structure magnétique comprend une première pluralité d'aimants répartis régulièrement de manière circulaire et dont 
le nombre est égal audit nombre N1, et ladite deuxième structure magnétique comprend une deuxième pluralité 
d'aimants répartis régulièrement de manière circulaire et dont le nombre est égal audit nombre N2. 


Dispositif régulateur selon la revendication 5, caractérisé en ce que ladite deuxiéme pluralité d'aimants est agencée 
en répulsion relativement à ladite premiére pluralité d'aimants. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que lesdites premiére 
et deuxième structures magnétiques sont agencées dans deux plans généraux parallèles distants l'un de l'autre. 


Dispositif régulateur selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit matériau aimanté de ladite au moins une 
structure magnétique présente une aimantation axiale. 


Dispositif régulateur selon la revendication 7 ou 8, caractérisé en ce qu'il comprend une troisiéme structure magné- 
tique ayant une configuration semblable à la premiére ou deuxiéme structure magnétique, les deux structures ma- 
gnétiques semblables étant alignées selon la direction définie par le premier axe central, respectivement le second 
axe central et agencées de part et d'autre de la structure magnétique différente à une sensiblement méme distance 
de cette derniére. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que lesdites premiére et 
deuxième structures magnétiques sont agencées dans un méme plan général, l'une de ces première et deuxième 
structures magnétiques étant située à l'intérieur de l'autre; et en ce que ledit matériau aimanté de ladite au moins 
une structure magnétique présente une aimantation radiale. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite deuxiéme 
structure magnétique forme une roue d'échappement à laquelle est appliqué ledit couple moteur. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications 1 à 10, caractérisé en ce que ledit chássis forme une 
roue d'échappement à laquelle est appliqué ledit couple moteur. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend en 
outre un systéme mécanique d'anti-décrochage de la synchronisation entre lesdites premiére et deuxiéme structures 


13 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


CH 710 160 A2 


magnétiques qui est formé par un engrenage planétaire avec une roue satellite munie d'une première denture et 
tournant à l'intérieur d'une couronne munie intérieurement d'une deuxième denture, la roue satellite étant associée à 
la structure ayant le nombre inférieur de périodes angulaires parmi lesdites première et deuxième structures magné- 
tiques et la couronne étant associée à l’autre structure ayant le nombre supérieur de périodes angulaires; en ce que 
la structure associée à ladite deuxième structure magnétique est solidaire en rotation de cette deuxième structure; en 
ce que, au moins dans une zone supérieure de ladite plage utile du couple moteur dont la valeur supérieure définit la 
valeur maximale de cette plage utile, les première et deuxième dentures pénètrent au moins partiellement l’une dans 
l'autre; et en ce que les première et deuxième dentures sont configurées et agencées l’une relativement à l’autre de 
manière que, dans ladite plage utile, ces première et deuxième dentures ne se touchent pas, le couplage entre les 
première et deuxième structures magnétiques étant purement magnétique dans cette plage utile. 


Dispositif régulateur selon la revendication 13, caractérisé en ce le rapport Rz entre le nombre Z1 de dents de la 
denture de la couronne et le nombre Z2 de dents de la denture de la roue satellite est égal au rapport Ry* entre ledit 
nombre supérieur de périodes angulaires et ledit nombre inférieur de périodes angulaires. 


Dispositif régulateur selon la revendication 13 ou 14, caractérisé en ce que lesdites première et deuxième dentures 
pénètrent au moins partiellement l’une dans l’autre sans se toucher sur l’ensemble de ladite plage utile du couple 
moteur. 


Dispositif régulateur selon l’une quelconque des revendications 13 à 15 dépendantes de la revendication 2, dans 
lequel ladite plage utile dudit couple moteur est une première plage utile de couplage purement magnétique des 
première et deuxième structures magnétiques, la valeur maximale de cette première plage utile étant inférieure à une 
valeur de décrochage de ce couplage purement magnétique, caractérisé en ce qu'il comprend une deuxième plage 
utile du couple moteur, supérieure à la première plage utile et contigué à cette première plage utile, correspondant 
à une plage utile de couplage magnéto-mécanique dans laquelle lesdites première et deuxième dentures engrènent 
l'une avec l'autre de manière que l'une exerce un couple d'entraînement mécanique sur l'autre; en ce que les première 
et deuxiéme dentures sont configurées et agencées l'une relativement à l'autre de maniére que, au moins dans une 
zone inférieure de la deuxième plage utile dont la valeur inférieure définit la valeur minimale de cette deuxième plage 
utile, ces premiére et deuxiéme dentures présentent un jeu radial permettant une augmentation de l'amplitude de 
ladite translation curviligne de ladite premiére structure magnétique lors d'une augmentation du couple moteur; et en 
ce que ladite structure élastique est agencée de maniére qu'elle présente une déformation substantiellement élastique 
dans les premiére et deuxiéme plages utiles du couple moteur appliqué au dispositif régulateur. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications 13 à 15, caractérisé en ce que ladite premiére denture 
de la roue satellite est agencée relativement à ladite deuxième denture de la couronne de manière que, dans une zone 
de ladite plage utile du couple moteur dans laquelle ces premiére et deuxiéme dentures présentent une pénétration 
sans contact, des dents de la première denture situées dans des espaces correspondants de la deuxième denture, 
dans une zone oü les premiére et deuxiéme dentures sont radialement le plus proche, sont sensiblement centrées à 
l'intérieur d'un jeu tangentiel total donné pour un décalage angulaire relatif milieu, entre les périodes angulaires de 
la première structure magnétique et les périodes angulaires de la deuxième structure magnétique, à l'intérieur d'une 
plage de décalage angulaire relatif définie par une variation du couple moteur dans ladite plage utile. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que la différence en valeur 
absolue IANI entre le deuxième nombre entier N2 et le premier nombre entier М1 est égal à un, soit IANI = 1. 


Dispositif régulateur selon l'une quelconque des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que ladite différence en 
valeur absolue IANI entre le deuxième nombre entier N2 et le premier nombre entier N1 est supérieur à un, soit IANI 
> 1. 


Dispositif régulateur selon la revendication 19, caractérisé en ce qu'il comprend un moyen mécanique pour décentrer 
initialement ladite première structure magnétique relativement à ladite deuxième structure magnétique, de manière 
à engendrer un couplage magnétique initial suffisant entre les première et deuxième structures pour permettre de 
démarrer ce dispositif régulateur par ladite rotation relative de la deuxième structure magnétique. 


Mouvement horloger mécanique comprenant un dispositif régulateur, un rouage compteur cadencé par ce dispositif 
régulateur et un dispositif moteur entraînant le rouage compteur et entretenant un mode de résonance du dispositif 
régulateur, caractérisé en ce que ledit dispositif régulateur est un dispositif régulateur selon l’une quelconque des 
revendications précédentes. 
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Fig. 4 
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Fig. 9 
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(54) Mécanisme de sonnerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme de sonnerie compre- 
nant des marteaux de sonnerie (1, 2, 3), des timbres (4, 5, 
6), chacun étant agencé pour produire un son sous l’action 
du marteau associé, des actionneurs (12a, 14) pour actionner 
le marteau associé, un dispositif de commande de sonnerie, 
еї au moins un dispositif d'entrainement de sonnerie адепсе 
pour coopérer avec le dispositif de commande. L'invention com- 
prend en outre au moins un mécanisme de sonnerie de mul- 
tiples de n heures, n > 2, lié cinématiquement audit dispositif 
d'entrainement de sonnerie, ledit mécanisme de sonnerie de 
multiples de n heures étant agencé pour actionner des marteaux 
pour sonner les multiples de tranches de n heures selon une 
sonnerie spécifique lorsque ledit dispositif de commande a été 
actionné. Le but de l'invention est de différencier les heures avant 
midi des heures après midi. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie mécanique. Elle concerne plus particulièrement un 
mécanisme de sonnerie comprenant des marteaux de sonnerie, des timbres, chacun étant agencé pour produire un son 
sous l'action du marteau associé, des actionneurs pour actionner le marteau associé, un dispositif de commande de 
sonnerie, et au moins un dispositif d’entrainement de sonnerie agencé pour coopérer avec ledit dispositif de commande. 


Etat de la technique 


[0002] De telles piéces d’horlogerie sont connues depuis longtemps, en particulier dans le domaine des montres dites 
compliquées telles que les montres a répétition ou les montres a grande sonnerie. Ces montres possédent des méca- 
nismes plus ou moins complexes de sonnerie ayant pour but de sonner a la demande ou automatiquement a des inter- 
valles de temps réguliers. 


[0003] On connait ainsi les répétitions à quarts, qui sonnent un coup grave pour les heures et deux coups pour chaque 
quart, l'un grave l'autre aigu, les répétitions à cinq minutes, qui sonnent les heures, les quarts, et les cinq minutes en 
plus d'un quart, les répétition à minutes, qui sonnent les heures, les quarts et les minutes. Une grande sonnerie sonne 
les heures et les quarts. 


[0004] On connait également par le brevet CH 698019 un mécanisme de sonnerie à répétition permettant de sonner les 
heures, les dizaines de minute et les minutes. 


[0005] Toutefois, aucune de ces sonneries ne permet de différencier les heures avant midi des heures aprés midi, la 
sonnerie pour indiquer 15h par exemple étant identique à la sonnerie pour indiquer 3h du matin. 


[0006] Un but de la présente invention est donc de pallier ces inconvénients, en proposant un mécanisme de sonnerie 
permettant de sonner les heures de maniére originale, et pouvant notamment différencier au moins les heures de l'aprés- 
midi de celles du matin. 


Divulgation de l'invention 


[0007] A cet effet, et conformément à la présente invention, il est proposé un mécanisme de sonnerie comprenant des mar- 
teaux de sonnerie, des timbres, chacun étant agencé pour produire un son sous l'action du marteau associé, des action- 
neurs pour actionner le marteau associé, un dispositif de commande de sonnerie, et au moins un dispositif d'entrainement 
de sonnerie agencé pour coopérer avec ledit dispositif de commande. 


[0008] Selon l'invention, ledit mécanisme de sonnerie comprend en outre au moins un mécanisme de sonnerie de mul- 
tiples de n heures, n étant supérieur ou égal à 2, lié cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie, ledit 
mécanisme de sonnerie de multiples de n heures étant agencé pour actionner des marteaux pour sonner les multiples de 
tranche de n heures selon une sonnerie spécifique lorsque ledit dispositif de commande a été actionné. 


[0009] Selon une premiére variante de réalisation, n peut étre égal à 10, et le mécanisme de sonnerie de multiples de n 
heures est un mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure agencé pour actionner des marteaux pour sonner les dizaines 
d'heures au moins à partir de l'heure égale à 13h lorsque ledit dispositif de commande a été actionné. 


[0010] Selon une autre variante de réalisation, n peut étre égal à 10, et le mécanisme de sonnerie de multiples de n 
heures est un mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure agencé pour actionner des marteaux pour sonner les dizaines 
d'heures au moins à partir de l'heure égale à 10h lorsque le dispositif de commande a été actionné. 


[0011] Avantageusement, ledit mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure comprend au moins une piéce des dizaines 
d'heure liée cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie et comprenant un ráteau des dizaines d'heure 
agencé pour actionner les marteaux pour sonner les dizaines d'heure et un palpeur des dizaines d'heure agencé pour 
coopérer avec une came des dizaines d'heures, ladite came des dizaines d'heure ayant une périodicité de 24 heures et 
présentant au moins deux paliers. 


[0012] De préférence, le mécanisme de sonnerie selon l'invention comprend en outre un mécanisme de sonnerie des 
unités d'heure agencé pour actionner des marteaux pour sonner les unités d'heures, ledit mécanisme de sonnerie des 
unités d'heure comprenant une piéce des unités d'heure liée cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie 
et agencée pour actionner les marteaux pour sonner les unités d'heure, et un palpeur des unités d'heure agencé pour 
coopérer avec une came des unités d'heures, ladite came des unités d'heure ayant une périodicité de 24 heures et pré- 
sentant trois bras, le premier bras comprenant neuf paliers correspondant aux unités d'heure de 1h à 9h, le deuxiéme 
bras comprenant dix paliers correspondant aux unités d'heures de 10h à 19h, et le troisieme bras comprenant cinq paliers 
correspondant aux unités d'heures de 20h à 24h. 


[0013] De préférence, le mécanisme de sonnerie selon l'invention comprend en outre un mécanisme de sonnerie des 
quarts agencé pour actionner des marteaux pour sonner les quarts d'heures, ledit mécanisme de sonnerie des quarts 
comprenant une piéce des quarts liée cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie et comprenant un 
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ráteau des quarts agence pour actionner les marteaux pour sonner les quarts, et un palpeur des quarts agencé pour 
coopérer avec une came des quarts. 


[0014] De préférence, le mécanisme de sonnerie selon Гіпуепіоп comprend en outre un mécanisme de sonnerie des 
minutes agencé pour actionner des marteaux pour sonner les minutes, ledit mécanisme de sonnerie des minutes com- 
prenant une pièce des minutes liée cinématiquement à la pièce des quarts et comprenant un râteau des minutes agencé 
pour actionner les marteaux pour sonner les minutes et un palpeur des minutes agencé pour coopérer avec une came 
des minutes. 


[0015] De préférence, le dispositif d'entrainement de sonnerie comprend un séquenceur pour temporiser et réguler le 
décalage entre les sonneries de multiples de n heures, des unités d'heure, des quarts et des minutes. 


[0016] Selon une premiere variante, le dispositif d'entrainement de sonnerie comprend un mobile d'entrainement de son- 
nerie unique, le séquenceur comprenant un doigt entraîneur des multiples de tranche de n heures, par exemple des di- 
zaines d'heures, et d'un doigt entraîneur des quarts portés de manière décalée par ledit mobile d'entraînement de sonnerie. 


[0017] Selon une autre variante, le dispositif d'entraînement de sonnerie comprend un mobile d'entrainement de sonnerie 
des multiples de tranche de n heures, par exemple des dizaines d'heure, et un mobile d'entrainement de sonnerie des uni- 
tés d'heure, des quarts et des minutes, le séquenceur comprenant un différentiel intercalé entre ledit mobile d'entrainement 
de sonnerie des multiples de tranche de n heures et le mobile d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts 
et des minutes. 


[0018] La présente invention concerne également une pièce d’horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie tel que 
défini ci-dessus. 


Brève description des dessins 


[0019] D’autres caractéristiques de la présente invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la description qui va 
suivre, faite en référence aux dessins annexés, dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue d'ensemble d'un mécanisme de sonnerie selon l'invention, côté cadran, 


les fig. 2 et 3 sont deux vues isométriques du dispositif d'entrainement de sonnerie selon deux angles de vue dif- 


férents, 
la fig. 4 est une vue, cóté cadran, du mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure, 
la fig. 5 est une vue, cóté cadran, du mécanisme de sonnerie des unités d'heure, 
la fig. 6 est une vue, cóté cadran, du mécanisme de sonnerie des quarts, 
la fig. 7 est une vue, cóté cadran, du mécanisme de sonnerie des minutes, 
la fig. 8 est une vue isométrique, cóté cadran, du dispositif de commande de sonnerie et du dispositif 


d'entrainement de sonnerie, et 


les fig. 9 et 10 représentent des vues schématisées d'une autre variante de réalisation de l'invention. 


Modes de réalisation de l'invention 


[0020] La présente invention concerne un mécanisme de sonnerie comprenant des marteaux de sonnerie, des timbres, 
chacun étant agencé pour produire un son sous l'action du marteau associé, des actionneurs pour actionner le marteau 
associé, un dispositif de commande de sonnerie, et au moins un dispositif d'entrainement de sonnerie agencé pour co- 
opérer avec le dispositif de commande. 


[0021] Selon l'invention, il comprend en outre au moins un mécanisme de sonnerie de multiples de n heures, n étant un 
nombre entier supérieur ou égal à 2 et de préférence inférieur ou égal à 10 ou 12, par exemple un mécanisme de sonnerie 
des dizaines d'heure, lié cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie, ledit mécanisme de sonnerie des 
multiples de n heures étant agencé pour émettre une sonnerie permettant d'identifier les multiples de tranche de n heures. 
Par exemple, le mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure est agencé pour actionner des levées de maniére à produire 
une sonnerie indiquant les dizaines d'heures au moins à partir de l'heure égale à 13h, et de préférence à partir de l'heure 
égale à 10h lorsque ledit dispositif de commande a été actionné. 


[0022] Le dispositif de commande de sonnerie est agencé pour permettre plusieurs possibilités d'armage: soit l'armage 
du barillet se fait au moment du déclenchement de la sonnerie (par exemple dans le cas d'une montre à répétition oü la 
sonnerie est déclenchée par un utilisateur à l'aide d'un poussoir, d'une targette ou autre) soit de maniére indépendante 
au déclenchement de la sonnerie (par exemple en tournant une tige de remontage pour le cas d'une grande sonnerie). 


CH 710 189 A1 


[0023] Le nombre de marteaux et de timbres peut varier selon les variantes de réalisation de l'invention. Il est par exemple 
possible de prévoir deux ou trois marteaux et donc deux ou trois timbres associés pour produire deux ou trois sons 
différents, les sons pouvant étre combinés entre eux pour donner les sonneries caractéristiques des dizaines d’heure, des 
unités d'heure, des quarts et des minutes. Le nombre d'actionneurs est prévu en conséquence. Il est également possible 
de prévoir plus de timbres et de marteaux en adaptant la construction en conséquence. Les actionneurs des marteaux 
peuvent étre des éléments venus d'une seule piéce avec le marteau associé ou peuvent former deux piéces avec le 
marteau associé. Dans ce dernier cas, les actionneurs peuvent étre par exemple des levées. 


[0024] Les figures ne présentent que les parties du mécanisme de sonnerie indispensables à la compréhension de 
l'invention. Dans un but de clarification, les éléments courants connus de l'homme du métier n'ont pas été portés aux 
dessins. 


[0025] En référence à la fig. 1, il est représenté une vue d'ensemble d'un mécanisme de sonnerie selon l'invention. Dans 
la variante représentée, le mécanisme de sonnerie comprend trois marteaux 1, 2, 3 et trois timbres associés 4, 5, 6, 
produisant des sons différents identifiés par la suite ding, dang et dong respectivement. Dans la variante représentée, les 
marteaux sont actionnés par des levées, mais il est bien évident que tout autre actionneur de marteau approprié peut 
étre utilisé. 

[0026] Dans la variante représentée, le mécanisme de sonnerie de multiples de n heures est un mécanisme de sonnerie 
des dizaines d'heure, n étant alors égal à 10. 


[0027] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie comprend une piéce des dizaines d'heure 8, mais également une 
piéce des unités d'heure 9, une piéce des quarts 10 et une piéce des minutes 11. Dans la variante représentée, la piéce 
des unités d'heure est un rochet, traditionnellement utilisé dans les sonneries à répétition. Il est bien évident que tout 
élément permettant de renseigner le nombre de coups à frapper peut étre utilisé, tel qu'un ráteau, notamment dans une 
montre à sonnerie au passage. La piéce des dizaines d'heure 8 est destinée à coopérer avec une premiére levée des 
dizaines d'heure 12a pour actionner le premier marteau 1 associé au premier timbre 4 «ding», avec une deuxiéme levée 
des dizaines d'heure 13a pour actionner le deuxiéme marteau 2 associé au deuxiéme timbre 5 «dang» et une troisiéme 
levée des dizaines d'heure 14 pour actionner le troisième marteau 3 associé au troisième timbre 6 «dong». 


[0028] Le rochet des unités d'heure 9 est destiné à coopérer avec une levée des unités d'heure 13b montée sur le máme 
axe que la deuxiéme levée des dizaines d'heure 13a pour actionner le deuxiéme marteau 2 associé au deuxiéme timbre 
5 «dang». 


[0029] La piéce des quarts 10 est destinée à coopérer avec une premiére levée des quarts 12b, montée sur le méme axe 
que la premiére levée des dizaines d'heure 12a pour actionner le premier marteau 1 associé au premier timbre 4 «ding» 
et avec une deuxième levée des quarts 13c, montée sur le même axe que la deuxième levée des dizaines d'heure 13a et 
que la levée des unités d'heure 13b, pour actionner le deuxiéme marteau 2 associé au deuxiéme timbre 5 «dang». 


[0030] La piéce des minutes 11 est destinée à coopérer avec une levée des minutes 12c montée sur le máme axe que la 
premiére levée des dizaines d'heure 12a et la premiére levée des quarts 12b pour actionner le premier marteau 1 associé 
au premier timbre 4 «ding». 


[0031] Il est bien évident que toute autre combinaison des sons permettant de distinguer les différentes sonneries carac- 
téristiques peut étre utilisée, en modifiant par exemple la position prévue des dents sur les ráteaux. 


[0032] La piéce des dizaines d'heure 8, le rochet des unités d'heure 9, la piéce des quarts 10 et la piéce des minutes 11 
sont entrainées par un dispositif d'entrainement de sonnerie comprenant un mobile d'entrainement de sonnerie 15 unique 
dans la variante représentée plus spécifiquement sur les fig. 2 et 3. Il est bien évident que tout autre moyen permettant 
une transmission cinématique pourra étre utilisé. 


[0033] Ce mobile d'entrainement de sonnerie 15 est coaxial à l'arbre 16 du barillet de sonnerie 18 constituant la source 
d'énergie du mécanisme de sonnerie. Le mobile d'entraînement de sonnerie 15 comprend un doigt entraîneur des multiples 
de tranche de n heures, et plus spécifiquement ici des dizaines d'heures 20, ajusté à carré sur l'arbre de barillet de sonnerie 
16, et agencé pour coopérer avec une goupille d'entrainement des dizaines d'heure 22 portée par un plateau entraineur 
des dizaines d'heures 24 solidaire d'un pignon entraineur des dizaines d'heure 26, lié cinématiquement à la piéce des 
dizaines d'heure 8 comme cela sera décrit ci-aprés. Le plateau entraineur des dizaines d'heures 24 et le pignon entraineur 
des dizaines d'heure 26 sont montés libres sur l'arbre 16. 


[0034] Le mobile d'entrainement de sonnerie 15 comprend également, ajusté à carré sur l'arbre de barillet de sonnerie 
16, un pignon de crémaillére 28 d'une part agencé pour coopérer avec le dispositif de commande de sonnerie comme 
cela sera décrit ci-aprés et d'autre part portant une goupille d'entrainement des unités d'heures 30 (cf. fig. 3) agencée 
pour circuler dans un oblong 32 prévu sur le rochet des unités d'heure 9 qui est, lui aussi, monté sur l'arbre 16. 


[0035] Le mobile d'entrainement de sonnerie 15 comprend également un doigt entraineur des quarts 34 ajusté à carré 
sur l'arbre de barillet de sonnerie 16 et agencé pour coopérer avec une goupille d'entrainement des quarts 36 portée par 
un pignon entraineur des quarts 38, monté libre sur l'arbre 16, et lié cinématiquement à la piéce des quarts 10 comme 
cela sera décrit ci-aprés. 
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[0036] Le doigt entraineur des dizaines dheures 20 et le doigt entraineur des quarts 34 sont agencés de maniére décalée 
sur l'arbre de barillet de sonnerie 16 pour fonctionner comme un séquenceur pour temporiser et réguler le décalage entre 
les différentes sonneries. 


[0037] En référence à la fig. 8, le dispositif de commande de sonnerie comprend une crémaillère 80 montée pivotante 
sur un tenon 81 et un bras de crémaillère 82 agencé pour être actionné par un utilisateur pour déclencher la sonnerie, 
également monté pivotant sur le tenon 81. La crémaillère 80 comprend un secteur denté qui coopère avec le pignon de 
crémaillère 28 ajusté à carré sur l’arbre de barillet de sonnerie 16. 


[0038] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie des dizaines d'heures représenté sur la fig. 4 comprend la pièce des 
dizaines d'heure 8 liée cinématiquement audit mobile d'entrainement de sonnerie 15 et plus particulièrement au pignon 
entraineur des dizaines d'heure 26, entrainé par le doigt entraineur des dizaines d'heures 20 au moyen de la goupille 
d'entrainement des dizaines d'heure 22. A cet effet, la piéce des dizaines d'heure 8 présente la forme générale d'un arc 
de cercle et est montée pivotante autour d'un axe 40 passant par le centre de ce cercle. Elle comporte un espace intérieur 
ouvert circulaire permettant le passage de l'axe 16 du mobile d'entrainement de sonnerie 15, et présentant, le long d'un 
de ses rebords, un secteur denté 42 circulaire, concentrique à la piéce des dizaines heures 8, et agencé pour coopérer 
avec une roue 43 d'un rouage d'entrainement des dizaines d'heure 44 coopérant avec le pignon entraîneur des dizaines 
d'heures 26 du mobile d'entrainement de sonnerie 15. 


[0039] La piéce des dizaines d'heure 8 comprend également, sur son rebord extérieur, un ráteau des dizaines d'heure 
46 comprenant trois secteurs dentés 46a, 46b, 46c de deux dents agencés pour actionner respectivement les première 
12a, deuxiéme 13a et troisiéme 14 levées des dizaines d'heure pour produire la sonnerie des dizaines d'heure «ding, 
dang, dong». 


[0040] Le mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure comprend également un élément permettant une prise 
d'information des dizaines d'heure, par exemple un palpeur des dizaines d'heure 48, agencé pour coopérer avec une came 
des dizaines d'heures 52, ladite came des dizaines d'heure 52 ayant une périodicité de 24 heures. Dans une premiére 
variante, telle que représentée ici, la came des dizaines d'heure 52 présente trois paliers correspondant aux heures de 
O à 9, de 10 à 19 et de 20 à 24, de sorte qu'aucune sonnerie ding-dang-dong n'est émise à chaque heure entre Oh et 
9h, une seule sonnerie ding-dang-dong est émise à chaque heure entre 10h et 19h pour indiquer la dizaine d'heure, et 
deux sonneries ding-dang-dong sont émises à chaque heure entre 20h et 24h pour indiquer les deux dizaines d'heure. 
Dans une autre variante non représentée, la came des dizaines d'heure 52 peut présenter trois paliers correspondant aux 
heures de 0 à 12, de 13 à 19 et de 20 à 24, de sorte qu'aucune sonnerie ding-dang-dong n'est émise à chaque heure 
entre Oh et 12h, une seule sonnerie ding-dang-dong est émise à chaque heure entre 13h et 19h pour indiquer la dizaine 
d'heure, et deux sonneries ding-dang-dong sont émises à chaque heure entre 20h et 24h pour indiquer les deux dizaines 
d'heure. Dans une autre variante non représentée, la came des dizaines d'heure 52 peut ne présenter que deux paliers 
correspondant aux heures de 1 à 12, et de 13 à 24, de sorte qu'une sonnerie «dang» est émise à chaque heure entre 1h 
et 12h, le nombre de «dang» étant égal au nombre d'heures à sonner, et une sonnerie ding-dang-dong dang x nombres 
d'heures unitaires supplémentaires à 13h est émise entre 13h et 24h. 


[0041] Le palpeur des dizaines d'heures 48 peut étre d'une seule piéce avec la piéce des dizaines d'heure 8 ou étre un 
élément rapporté monté solidairement à ladite piéce des dizaines d'heure 8. Un ressort 49 appuyant sur une goupille 
d'appui 50 est agencé de maniére à exercer sur la piéce des dizaines d'heure 8 une force tendant à amener le palpeur 
des dizaines d'heure 48 au contact de la came des dizaines d'heure 52. 


[0042] La came des dizaines d'heure 52 est portée par une étoile 24h 54, et entrainée classiquement par une goupille 
prévue sur la came des quarts comme on le verra ci-aprés. Un sautoir 55 assure le positionnement de l'étoile 24h 54. 


[0043] La came des dizaines heures 52 présente une surprise des dizaines d'heure 56 agencée pour éviter que le mé- 
canisme indique encore deux dizaines d'heure lors d'un changement de jour et du passage à Oh. 


[0044] La réalisation et le fonctionnement d'une surprise sont connus de l'homme du métier et ne nécessitent pas de 
description détaillée. 


[0045] Le mécanisme de sonnerie des unités d'heure représenté sur la fig. 5 est agencé pour actionner les levées de ma- 
niére à produire une sonnerie indiquant les unités d'heures «dang». Il comprend le rochet des unités d'heure 9 lié cinéma- 
tiquement au mobile d'entrainement de sonnerie 15 et plus spécifiquement au pignon de crémaillére 28 par l'intermédiaire 
de la goupille d'entrainement des unités d'heure 30. Ladite goupille d'entrainement des unités d'heure 30 et l'oblong 32 
prévu sur le rochet des unités d'heure 9 sont configurés de sorte que la goupille d'entrainement des unités d'heure 30 
arrive en butée dans l'oblong 32 et entraine le rochet des unités d'heure 9 seulement aprés que les dizaines d'heure 
auront sonné. 


[0046] Le rochet des unités d'heure 9 comprend également, sur son rebord extérieur, un ráteau des unités d'heure 58 
comprenant un secteur denté à 9 dents agencé pour actionner la levée des unités d'heure 13b pour produire la sonnerie 
des unités d'heure, c'est-à-dire un «dang» par unité d'heure à sonner. 
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[0047] Le mécanisme de sonnerie des unités d’heure comprend également un élément permettant une prise d'information 
des unités d’heure, par exemple un palpeur des unités d’heure 60, monté pivotant sur le méme tenon 81 que la crémaillére 
80 de sorte que la course de la crémaillère 80 va correspondre à l’heure à indiquer. 


[0048] Le palpeur des unités d’heure 60 est agencé pour coopérer avec une came des unités d’heures 62. Ladite came des 
unités d'heure 62 est solidaire de l’étoile 24h 54 pour avoir une périodicité de 24 heures et présente trois bras, le premier 
bras 62a comprenant neuf paliers correspondant aux unités d'heure de 1h à 9h, le deuxième bras 62b comprenant dix 
paliers correspondant aux unités d’heures de 10h a 19h, et le troisieme bras 62c comprenant cing paliers correspondant 
aux unités d’heures de 20h a 24h. 


[0049] Les mécanismes de sonnerie des dizaines d'heure et des unités d'heure utilisés dans l'invention peuvent se com- 
biner avec les mécanismes de sonnerie des quarts et des minutes traditionnels connus de l'homme du métier. 


[0050] Plus spécifiquement en référence à la fig. 6, le mécanisme de sonnerie des quarts est agencé pour actionner les 
levées de maniére à produire une sonnerie indiquant les quarts d'heures, ledit mécanisme de sonnerie des quarts compre- 
nant la piéce des quarts 10 liée cinématiquement audit mobile d'entrainement de sonnerie 15, et plus spécifiquement avec 
le pignon entraîneur des quarts 38 entraîné par le doigt entraineur des quarts 34 au moyen de la goupille d'entrainement 
des quarts 36. A cet effet, la piéce des quarts 10 présente la forme générale d'un arc de cercle, concentrique à l'arc de 
cercle de la piéce des dizaines d'heures 8, et est montée pivotante autour de l'axe 40. Elle comporte un espace intérieur 
ouvert circulaire, concentrique, permettant le passage de l'axe 16 du mobile d'entrainement de sonnerie 15 et présentant, 
le long d'un de ses rebords, un secteur denté circulaire 64 concentrique à la piéce des quarts 10, et agencé pour coopérer 
avec le pignon entraineur des quarts 38. 


[0051] La piéce des quarts 10, comprend également, sur son rebord extérieur, d'une maniére connue, un ráteau des 
quarts 66 présentant une première denture 66a, de trois dents, agencée pour actionner la première levée des quarts 12b 
et une seconde denture 66b, de trois dents, agencée pour actionner la seconde levée des quarts 13c, afin de sonner la 
sonnerie des quarts sur deux timbres «ding, dang». 


[0052] Du cóté opposé au ráteau des quarts 66, il est prévu un élément permettant une prise d'information des quarts, 
par exemple un palpeur des quarts 68, agencé pour coopérer avec une came des quarts 72, entrainée classiquement 
par un mouvement de base non représenté, afin de prendre une information relative au temps courant. Le palpeur des 
quarts 68 peut étre d'une seule piéce avec la piéce des quarts 10 ou étre un élément rapporté monté solidairement à 
ladite piéce des quarts 10. Un ressort 69 appuyant sur une goupille d'appui 70 est agencé de maniére à exercer sur la 
piéce des quarts 10 une force tendant à amener le palpeur des quarts 68 au contact de la came des quarts 72. La came 
des quarts 72 porte une goupille (non représentée) agencée pour faire avancer d'une dent l'étoile de 24h 54 à chaque 
heure. Ces éléments sont connus de l'homme du métier et ne nécessitent pas de description détaillée. 


[0053] En référence à la fig. 7, le mécanisme de sonnerie des minutes est agencé pour actionner les levées de maniére à 
produire une sonnerie indiquant les minutes, ledit mécanisme de sonnerie des minutes comprenant la piéce des minutes 
11 liée cinématiquement à la piéce des quarts 10 au moyen d'un crochet d'entrainement des minutes 74 (cf. fig. 1) porté 
par la piéce des quarts 10, comme cela est connu de l'homme du métier. 


[0054] La piéce des minutes 11 présente la forme générale d'un arc de cercle, concentrique à l'arc de cercle de la piéce 
des dizaines d'heure 8 et de la piéce des quarts 10, et est montée pivotante autour de l'axe 40. Ainsi, les trois piéces des 
dizaines d'heure 8, des quarts 10 et des minutes 11 sont globalement concentriques et pivotent autour d'un méme axe 40. 


[0055] La piéce des minutes 11 comprend sur son rebord extérieur, d'une maniére connue, un ráteau des minutes 76 
comprenant un premier secteur denté 76a de 14 dents agencé pour actionner la levée des minutes 12c afin de sonner 
la sonnerie des minutes «ding». Le ráteau des minutes 76 comprenant un deuxiéme secteur denté en dents de loup 76b 
agencé pour coopérer avec le crochet d'entrainement des minutes 74, comme cela est connu de l'homme du métier. 


[0056] Du cóté opposé au ráteau des minutes 76, il est prévu un élément permettant une prise d'information des minutes, 
par exemple un palpeur des minutes 78, agencé pour coopérer avec une came des minutes 86 entrainée classiquement 
par le mouvement de base non représenté, afin de prendre une information relative au temps courant. D'une maniére 
connue, la came des minutes 86 et la came des quarts 72 sont coaxiales et la came des minutes 86 comprend une surprise 
88. Le palpeur des minutes 78 peut étre d'une seule piéce avec la piéce des minutes 11 ou étre un élément rapporté 
monté solidairement à ladite piéce des minutes 11. Un ressort 90 appuyant sur une goupille d'appui 92 est agencé de 
maniére à exercer sur la piéce des minutes 11 une force tendant à amener le palpeur des minutes 78 au contact de la 
came des minutes 86. Ces éléments sont connus de l'homme du métier et ne nécessitent pas de description détaillée. 


[0057] Pour faire sonner le mécanisme de sonnerie selon l'invention, l'utilisateur Séve le bras de crémaillére 82 pour 
actionner la crémaillére 80, qui engréne avec le pignon de crémaillére 28 pour armer un ressort de barillet de sonnerie 
94 (cf. fig. 2) jusqu'à ce que le palpeur des unités d'heure 60 s'arréte sur le palier de la came des unités d'heure 62 
correspondant aux unités d'heure à sonner. Le rochet des unités d'heures 9 ainsi que le doigt entraineur des dizaines 
d'heures 20 et le doigt entraîneur des quarts 34 ont parcouru le même angle. 
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[0058] D'une manière connue, les pièces des dizaines d'heure, des quarts et des minutes se positionnent selon l'heure 
à sonner en tombant sur leur came respective, leur palpeur respectif venant prendre l'information correspondante sur 
ladite came. 


[0059] Une fois le ressort de barillet de sonnerie armé, la séquence de sonnerie est la suivante: 


[0060] Le doigt entraineur des dizaines d’heures 20 tourne, entraine la goupille d’entrainement des dizaines d’heure 22, 
portée par le plateau entraineur des dizaines d’heures 24, ce qui entraine la rotation du pignon entraineur des dizaines 
dheure 26, qui entraine la rotation du rouage d’entrainement des dizaines d'heure 44 et donc de la roue 43, qui elle-même 
entraine la rotation de la piéce des dizaines d’heure 8 qui va actionner les levées des dizaines d’heure 12a, 13a et 14. 
Les dizaines d’heure sonnent «ding, dang, dong» une fois pour les heures comprises entre 10h et 19h et deux fois pour 
les heures comprises entre 20h et 24h. 


[0061] Quand les dizaines d’heure ont sonné, la goupille d’entrainement des unités d’heure 30 est arrivée en butée dans 
oblong 32 prévu sur le rochet des unités d'heure 9 et entraine ledit rochet des unités 9 qui va actionner la levée des unités 
d’heure 13b. Les unités d’heure sonnent «dang» par unité d’heure a sonner. 


[0062] Quand les dizaines et les unités d’heure ont sonné, le doigt entraineur des quarts 34 rejoint la goupille 
d’entrainement des quarts 36 et l'entraine, ce qui entraine la rotation du pignon entraîneur des quarts 38, qui entraine la 
rotation de la piéce des quarts 10 qui va actionner les levées des quarts 12b et 13c. Les quarts sonnent «ding, dang». 


[0063] La piéce des quarts 10 poursuit sa rotation et, par le crochet d’entrainement des minutes 74, pousse la piéce des 
minutes 11 par le biais des dents de loup 76b, de sorte que la piéce des minutes 11 actionne la levée des minutes 12c. 
Les minutes sonnent «ding». 


[0064] Ainsi, le mécanisme de sonnerie selon l'invention permet par exemple de sonner uniquement 3 coups «ding, dang, 
dong» à 10h, 4 coups «ding, dang, dong + dang» à 11 h, et 5 coups «ding, dang, dong + dang, dang» à 12h alors qu'un 
mécanisme de sonnerie classique sonnera 10 coups a 10h, 11 coups a 11 h et 12 coups a 12h. 


[0065] De même, le mécanisme de sonnerie selon l'invention permet par exemple de sonner uniquement 6 coups «ding, 
dang, dong - ding, dang, dong» a 20h, et 10 coups «ding, dang, dong — ding, dang, dong + dang, dang, dang, dang» a 
24h, alors qu’un mécanisme de sonnerie classique sonnera 8 coups a 20h, et 12 coups a 24h. 


[0066] Comme le montrent ces exemples, le temps de sonnerie proposé par le mécanisme de l'invention est raccourci 
pour les heures de 10h à 12h et de 20h à 24h. 


[0067] L'homme du métier sait adapter le mécanisme décrit ici pour n égal à 10 à d'autres valeurs de n. Par exemple, si 
n est égal à 6, le mécanisme sonnera une fois «ding, dang, dong» à 6h, deux fois «ding, dang, dong» à 12h, trois fois 
«ding, dang, dong» à 18h et quatre fois «ding, dang, dong» à 24h. il sonnera «dang» par heure supplémentaire. Ainsi par 
exemple à 7h, il sonnera 4 coups «ding, dang, dong + dang». 


[0068] Par exemple, si n est égal à 5, le mécanisme sonnera une fois «ding, dang, dong» à 5h, deux fois «ding, dang, 
dong» à 10h, trois fois «ding, dang, dong» à 15h et quatre fois «ding, dang, dong» a 20h. Il sonnera «dang» par heure 
supplémentaire. Ainsi par exemple à 7h, il sonnera 5 coups «ding, dang, dong + dang, dang». 


[0069] Dans une autre variante de réalisation de l'invention représentée aux fig. 9 et 10, le dispositif d'entrainement de son- 
nerie 120 utilisé dans l'invention est séparé en deux parties, une premiére partie correspondant à un mobile d'entrainement 
de sonnerie des multiples de tranche de n heures, et notamment des dizaines d'heure 113 et une seconde partie cor- 
respondant à un mobile d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114. Dans ce cas, il 
est prévu un différentiel 100 intercalé entre le mobile d'entrainement de sonnerie des dizaines d'heure 113 et le mobile 
d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114, ledit différentiel 100 agissant comme un 
séquenceur pour temporiser et réguler le décalage entre les différentes sonneries. 


[0070] Le mobile d'entrainement de sonnerie des dizaines d'heure 113 comprend, montés sur un méme axe Z, une 
premiére roue moteur 105 liée cinématiquement à un premier régulateur et portant sur son bord supérieur une denture 
à rochet en relation avec un cliquet 115, et une premiére roue d'entrainement 104 portant une goupille 112. Le mobile 
d'entrainement de sonnerie des dizaines d'heure 113 est lié cinématiquement à la piéce des dizaines d'heure 8. L'axe Z 
du mobile d'entrainement de sonnerie des dizaines d'heure 113 correspond à l'axe de barillet de sonnerie 18. 


[0071] Le mobile d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114 comprend, montés sur 
un méme axe Y, une deuxiéme roue moteur 116 liée cinématiquement à la crémaillére au moyen d'un pignon solidaire 
dudit axe, une deuxieme roue d'entrainement 106, et un rochet à denture partielle 110 solidaire de l'axe Y et en relation 
avec un cliquet 111. La deuxième roue moteur 116 est liée cinématiquement à un deuxième régulateur. Elle porte sur son 
bord supérieur une denture à rochet en relation avec un cliquet 117. Le mobile d'entrainement de sonnerie des unités 
d'heure, des quarts et des minutes 114 est lié cinématiquement au rochet des unités d'heure 9 et aux piéces des quarts 
10 et des minutes 11. 


[0072] Le différentiel 100 comprend, montés sur le méme axe X, une premiére roue 101 engrenant avec la premiére roue 
d'entrainement 104, une deuxième roue 102 engrenant avec la deuxième roue d'entrainement 106 et un rochet 103 en 
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relation avec un cliquet 107. La deuxiéme roue 102 porte un pignon satellite 108 agencé pour engrener avec une denture 
A prévue sur la premiére roue 101 et sur le rochet 103. 


[0073] Une bascule 109 est prévue pour libérer le cliquet 111 du rochet a denture partielle 110 solidaire de l'axe Y du 
mobile d’entrainement de sonnerie des unités d’heure, des quarts et des minutes 114 lorsqu’elle est levée par la goupille 
112 portée par la premiére roue d’entrainement 104 du mobile d’entrainement de sonnerie des dizaines d’heure 113 quand 
les dizaines d’heure ont fini de sonner. 


[0074] Selon cette variante, lors de Tannage, le rochet du différentiel 103 est bloque par son cliquet 107, de sorte que 
l'utilisateur, en actionnant le bras de crémaillère, fait pivoter la crémaillère qui entraine l'axe Y du mobile d'entrainement 
de sonnerie des unités d’heure, des quarts et des minutes 114, et donc la deuxiéme roue d’entrainement 106 du mobile 
d’entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114, la deuxième roue 102 du différentiel, la 
premiére roue 101 du différentiel et la premiére roue 104 du mobile d’entrainement de sonnerie des dizaines d’heure 113 
tournent, pour armer le ressort de barillet de sonnerie. 


[0075] Lorsque la sonnerie débute, la deuxiéme roue d’entrainement 106 du mobile d’entrainement de sonnerie des unités 
d’heure, des quarts et des minutes 114 est bloquée par le cliquet 111 du rochet a denture partielle 110 et le cliquet 107 du 
rochet du différentiel 103 décliquéte. Ainsi, la premiére roue 104 du mobile d'entrainement de sonnerie des dizaines d’heure 
113, la premiére roue 101 du différentiel 100, le pignon satellite 108 et le rochet 103 du différentiel tournent, permettant 
l'activation de la pièce des dizaines d'heure 8, et la sonnerie des dizaines d'heure comme décrit ci-dessus. Quand les 
dizaines d’heure ont sonné, la goupille 112 portée par la premiére roue d’entrainement 104 du mobile d’entrainement de 
sonnerie des dizaines d’heure 113 léve la bascule 109 qui libére le cliquet 111 du rochet a denture partielle 110 solidaire 
de l'axe Y du mobile d’entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114. Le cliquet 107 du 
différentiel bloque le rochet 103 du différentiel, de sorte que la premiére roue 104 du mobile d’entrainement de sonnerie 
des dizaines d’heure 113, la première roue 101 du différentiel, la deuxième roue 102 du différentiel et la deuxième roue 106 
du mobile d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes 114 tournent, permettant l'activation 
du rochet des unités d'heure 9 et des pièces des quarts 10 et des minutes 11, et la sonnerie des unités d'heure, des 
quarts et des minutes, comme décrit ci-dessus. 


[0076] Le mécanisme selon l'invention permet de sonner les 24 heures d'une journée, et ne se limite pas à 12 heures 
comme c'est le cas des sonneries à répétition traditionnelles. ІІ permet donc à l'utilisateur de distinguer le «midi» du 
«minuit», et les heures du matin de celles de l'aprés-midi. 


[0077] Le mécanisme de sonnerie de l'invention peut étre aussi bien utilisé pour des sonneries à répétition que pour des 
mécanismes de sonnerie au passage (par exemple heures, heure et demies, petite ou grande sonneries). Ces sonneries 
peuvent aussi bien utiliser des ráteaux que des rochets pour renseigner les marteaux du nombre de coups à sonner, 
notamment pour la piéce des heures. 


[0078] Le mécanisme de sonnerie de l'invention peut également étre utilisé pour indiquer par sonnerie l'heure solaire 
vraie. Il peut aussi être utilisé dans une pièce d'horlogerie de voyage sonnante, la fonction de sonnerie étant liée à un 
second fuseau horaire choisi par l'utilisateur. Par exemple, l'heure locale «home time» peut étre indiquée par des aiguilles, 
et l'heure dans le second fuseau horaire peut être connue en activant la sonnerie qui sonnera en fonction de l'heure du 
second fuseau horaire. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie comprenant des marteaux de sonnerie (1, 2, 3), des timbres (4, 5, 6), chacun étant agencé 
pour produire un son sous l'action du marteau associé, des actionneurs (12a, 12b, 12c, 13a, 13b, 13c, 14) pour 
actionner le marteau associé, un dispositif de commande de sonnerie, et au moins un dispositif d'entrainement de 
sonnerie (15, 120) agencé pour coopérer avec le dispositif de commande, caractérisé en ce qu'il comprend en outre 
au moins un mécanisme de sonnerie de multiples de n heures, n étant supérieur ou égal à 2, lié cinématiquement 
audit dispositif d'entrainement de sonnerie (15, 120), ledit mécanisme de sonnerie de multiples de n heures étant 
agencé pour actionner des marteaux pour sonner les multiples de tranche de n heures selon une sonnerie spécifique 
lorsque ledit dispositif de commande a été actionné. 


2. Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1, caractérisé en ce que le mécanisme de sonnerie de multiples 
de n heures est un mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure, n étant alors égal à 10, agencé pour actionner 
des marteaux pour sonner les dizaines d'heures au moins à partir de l'heure égale à 13h lorsque ledit dispositif de 
commande a été actionné. 


3. Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1, caractérisé en ce que le mécanisme de sonnerie de multiples de 
n heures est un mécanisme de sonnerie des dizaines d'heure, n étant alors égal à 10, agencé pour actionner des 
marteaux pour sonner les dizaines d'heures au moins à partir de l'heure égale à 10h lorsque le dispositif de commande 
a été actionné. 

4. Mécanisme de sonnerie selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie des dizaines 
d'heure comprend au moins une piéce des dizaines d'heure (8) liée cinématiquement audit dispositif d'entrainement 
de sonnerie (15) et comprenant un ráteau des dizaines d'heure (46) agencé pour actionner les marteaux pour sonner 


10. 


11. 
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les dizaines d’heure et un palpeur des dizaines d’heure (48) agencé pour coopérer avec une came des dizaines 
d’heures (52), ladite came des dizaines d’heure (52) ayant une périodicité de 24 heures et présentant au moins deux 
paliers. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 4, caractérisé en ce que la came des dizaines d’heure (52) présente 
trois paliers correspondant aux heures de 0 a 12, de 13 a 19 et de 20 a 24. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 4, caractérisé en ce que la came des dizaines d’heure (52) présente 
trois paliers correspondant aux heures de 0 a 9, de 10 a 19 et de 20 a 24. 


Mécanisme de sonnerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend en outre un 
mécanisme de sonnerie des unités dheure agencé pour actionner des marteaux pour sonner les unités dheures 
selon une sonnerie différente de la sonnerie de multiples de n heures, ledit mécanisme de sonnerie des unités d'heure 
comprenant une pièce des unités d'heure (9) liée cinématiquement audit dispositif d'entrainement de sonnerie (15) 
et agencée pour actionner les marteaux pour sonner les unités d'heure, et un palpeur des unités d'heure (60) agencé 
pour coopérer avec une came des unités d'heures (62), ladite came des unités d'heure ayant une périodicité de 24 
heures et présentant trois bras, le premier bras (62a) comprenant neuf paliers correspondant aux unités d'heure de 1h 
à 9h, le deuxième bras (62b) comprenant dix paliers correspondant aux unités d’heures de 10h à 19h, et le troisième 
bras (62c) comprenant cinq paliers correspondant aux unités d'heures de 20h à 24h. 


Mécanisme de sonnerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le dispositif d'entrainement 
de sonnerie (15, 120) comprend un séquenceur pour temporiser et réguler le décalage entre les sonneries de multiples 
de n heures, des unités d'heure, des quarts et des minutes. 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le dispositif d'entrainement de 
sonnerie comprend un mobile d'entrainement de sonnerie (15) unique et en ce que le séquenceur comprend un 
doigt entraineur des multiples de tranche de n heures (20) et d'un doigt entraineur des quarts (34) portés de maniére 
décalée par ledit mobile d'entrainement de sonnerie (15). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 8, caractérisé en ce que le dispositif d'entrainement de sonnerie 
(120) comprend un mobile d'entrainement de sonnerie des multiples de tranche de n heures (113) et un mobile 
d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes (114) et en ce que le séquenceur comprend 
un différentiel (100) intercalé entre ledit mobile d'entrainement de sonnerie des multiples de tranche de n heures (113) 
et le mobile d'entrainement de sonnerie des unités d'heure, des quarts et des minutes (114). 


Piéce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie selon l'une des revendications 1 à 10. 
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(54) Uhr. 


(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine Uhr mit einer in einem 
Federhaus angeordneten Zugfeder, durch die ein Uhrwerk und 
ein Schlagwerk antreibbar sind. Mit einem Drückerelement (26), 
das manuell aus einer Ruhestellung in eine Betátigungsstellung 
bewegbar ist, wobei in der Betätigungsstellung des Drückerele- 
ments (26) das Schlagwerk auslósbar ist. Bei Unterschreiten ei- 
ner bestimmten Mindestgangreserve der Zugfeder des Feder- 
hauses ist das Drückerelement von dem Schlagwerk entkoppel- 
bar. 
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Beschreibung 


[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Uhr mit einer in einem Federhaus angeordneten Zugfeder, durch die ein Uhr- 
werk und ein Schlagwerk antreibbar sind, mit einem Drückerelement, das manuell aus einer Ruhestellung in eine Betáti- 
gungsstellung bewegbar ist wobei in der Betátigungsstellung des Drúckerelements das Schlagwerk auslósbar ist. 


[0002] Bei einer derartigen Uhr ist der Energieverbrauch des Schlagwerks relativ hoch, so dass es passieren kann, dass 
die Restgangreserve der Zugfeder nach einer Betátigung des Schlagwerks nur noch ausreicht das Schwingsystem der 
Uhr für kurze Zeit anzutreiben oder es sogar Uberhaupt nicht mehr anzutreiben. 


[0003] Aufgabe der Erfindung ist es daher eine Uhr der eingangs genannten Art zu schaffen, bei der nach einer Betátigung 
des Drückerelements des Schlagwerks immer wenigstens eine bestimmte Mindestgangreserve der Zugfeder verbleibt. 


[0004] Diese Aufgabe wird erfindungsgemáss dadurch gelóst, dass bei Unterschreiten einer bestimmten Mindestgangre- 
serve der Zugfeder des Federhauses das Drückerelement von dem Schlagwerk entkoppelbar ist. 


[0005] Durch diese Ausbildung kommt es nach einer Betátigung des Drückerelements entweder zu einem Auslósen des 
Schlagwerks, nach dessen Ablauf noch wenigstens die Mindestgangreserve vorhanden ist, die einen Weiterbetrieb des 
Schwingsystems der Uhr für eine Zeit von wenigstens mehreren Stunden gewährleistet, oder es kommt im Falle geringerer 
Gangreserve als der Mindestgangreserve zu keinem Auslósen des Schlagwerks. 


[0006] Es kann also nicht passieren, dass wáhrend des Auslósen und Ablaufen des Schlagwerks direkt danach die Uhr 
stehen bleibt. 


[0007] Weiterhin wird vermieden, dass die Gangreserve zu niedrig wird um das ausgelóste Schlagwerk vollstándig ab- 
laufen zu lassen, so dass ein falscher Wert angeschlagen wird. 


[0008] Die Uhr ist vorzugsweise eine Repetieruhr, bei der der angeschlagene Wert die Uhrzeit ist. 


[0009] Die bestimmte Mindestgangreserve, die 12 Stunden betragen kann, ist vorzugsweise hóher, als die fúr einen voll- 
stándigen Antrieb des Schlagwerks erforderliche Gangreserve. 


[0010] In einfacher und wenig Bauraum benótigender Ausbildung kann das Drückerelement ein um eine Drückerhebelach- 
se schwenkbarer Drúckerhebel sein, der mittels einer Kuppeleinrichtung mit einer um eine zur Driickerhebelachse koaxiale 
oder parallele Auslösehebelachse schwenkbare Auslösewippe kuppelbar ist, durch die das Schlagwerk auslósbar ist. 


[0011] Durch Entkuppeln des Drúckerhebels von der Auslósewippe kann die Auslósewippe nicht mehr von dem Drucker- 
hebel verschwenkt werden und das Schlagwerk auslósen. 


[0012] In einfacher Ausbildung ist eine Kupplung und Entkupplung des Drúckerhebels von der Auslósewippe dadurch 
móglich, dass der Auslósestift von einem um eine Sperrhebelachse zwischen einer Sperrstellung und einer Entsperrstel- 
lung schwenkbar antreibbaren Sperrhebel hintergreifbar und aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstellung beweg- 
bar ist, wobei vorzugsweise der Auslósestift entgegen einer Federkraft aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstel- 
lung bewegbar ist, um auch wieder in seine Kuppelstellung zurückbewegt werden zu kónnen. 


[0013] Dabei kann der Auslósestift von einem um eine Sperrhebelachse zwischen einer Sperrstellung und einer Entsperr- 
stellung schwenkbar antreibbaren Sperrhebel hintergreifbar und aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstellung be- 
wegbar sein. 


[0014] Zum Antrieb des Sperrhebels kann in einfacher Ausbildung der Sperrhebel von einem um die Sperrhebelachse 
schwenkbaren Abschaltungshebel schwenkbar antreibbar sein, der wiederum von einem Hubantrieb bewegbar antreibbar 
ist. 

[0015] Ein nur geringer Bauraum wird benótigt, wenn der Hubantrieb eine Abschaltkurvenscheibe aufweist, an der der 
Abschaltungshebel in Anlage ist und deren radial umlaufende Hubkurve einen ersten Bereich grósseren Durchmessers 
und einen zweiten Bereich geringeren Durchmessers aufweist und die mit maximal einer Umdrehung pro vollstándiger 
Gangreserve um eine Abschaltkurvenachse drehbar antreibbar ist, wobei der Abschaltungshebel von dem Vollaufzug 
des Federhauses bis zum Erreichen der bestimmten Mindestgangreserve des Federhauses an dem ersten Bereich der 
Hubkurve und nach Erreichen der bestimmten Mindestgangreserve bis zum Ende der Gangreserve der Zugfeder des 
Federhauses an dem zweiten Bereich der Hubkurve entlanggleitet. 


[0016] Zum Drehantrieb der Abschaltkurvenscheibe kann in einfach aufgebauter und geringen Bauraum benótigender 
Weise ein parallel zur Abschaltkurvenscheibe angeordnetes Abschaltrad mit maximal einer Umdrehung pro vollstándiger 
Gangreserve um die Abschaltkurvenachse drehbar antreibbar sein und der Übergang von dem ersten Bereich zum zwei- 
ten Bereich der Hubkurve eine Rampe bilden wobei das Abschaltrad mit der Abschaltkurvenscheibe über eine Lose ge- 
koppelt ist, um die die Abschaltkurvenscheibe bei Entlanggleiten des Abschaltungshebels an der Rampe durch den Ab- 
schaltungshebel um einen bestimmten Schwenkwinkel gegenúber dem Abschaltrad voreilend bewegt wird. Durch diese 
Voreilung erfolgt ein schnelles Entkuppeln des Drúckerhebels von der Auslósewippe. 


[0017] In einfacher Weise wird die Voreilung dabei dadurch bewirkt, dass das Abschaltrad ein sich in Umlaufrichtung 
erstreckendes Langloch aufweist, in das ein Mitnehmerstift der Abschaltkurvenscheibe ragt. 
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[0018] Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeichnung dargestellt und wird im Folgenden náher beschrieben. 
Es zeigen 


Fig. 1 eine Ansicht einer Schlagwerkabschaltungseinrichtung mit einer Auslósewippe in betátigbarer Stellung des 
Schlagwerks 


Fig. 2 die Schlagwerkabschaltungseinrichtung nach Fig. 1 mit der Auslósewippe in nichtbetätigbarer Stellung des 
Schlagwerks. 


[0019] Die dargestellte Schlagwerkabschaltungseinrichtung einer Repetieruhr mit einem Schaltwerk weist ein Abschaltrad 
1 auf, das von einer nicht dargestellten Zugfeder eines Federhauses mit einer Umdrehung von 213,6? pro vollstándiger 
Gangreserve des Federhauses im Gegenuhrzeigersinn um eine Abschaltkurvenachse 2 drehbar antreibbar ist. Da von 
der Zugfeder auch das Uhrwerk der Uhr angetrieben wird, dreht sich das Abschaltrad 1 kontinuierlich, wenn auch das 
Uhrwerk láuft. Beim Aufziehen der Uhr dreht sich das Abschaltrad im Uhrzeigersinn. 


[0020] Parallel zum Abschaltrad 1 ist ebenfalls um die Abschaltkurvenachse 2 eine Abschaltkurvenscheibe 3 drehbar 
gelagert, die ein sich in Umlaufrichtung um 13? erstreckendes Langloch 4 aufweist, in das ein Mitnehmerstift 5 des Ab- 
schaltrades 1 hineinragt. 


[0021] Die Abschaltkurvenscheibe 3 weist eine radial umlaufende Hubkurve 10 auf, die einen ersten Bereich 8 grósseren 
Durchmessers und einen zweiten Bereich 9 geringeren Durchmessers aufweist. Der zweite Bereich 9 geringeren Durch- 
messers entspricht in seiner Lange einer Umlaufbewegung von etwa 12 Stunden, was der Mindestgangreserve der Zug- 
feder entspricht. 


[0022] An den Übergängen von dem ersten Bereich 8 zum zweiten Bereich 9 der Hubkurve 10 sind eine erste Rampe 
20 und eine zweite Rampe 21 gebildet. 


[0023] An der Hubkurve 10 ist ein zweiarmiger Abschaltungshebel 11 mit dem freien Ende seines ersten Arms 12 durch 
eine zweite Feder 13 in Anlage gehalten. Der Abschaltungshebel 11 ist um eine Sperrhebelachse 14 schwenkbar gelagert. 


[0024] An dem freien Ende des zweiten Arms 15 des Abschaltungshebels 11 ist ein Mitnahmenocken 16 angeordnet, der 
an einem ersten Hebel 18 eines zweihebeligen, ebenfalls um die Sperrhebelachse 14 schwenkbar gelagerten Sperrhebels 
17 in Anlage ist und diesen entgegen der Kraft einer dritten Feder 19 im Gegenuhrzeigersinn beaufschlagt. Der Sperrhebel 
17 ist zwischen einer Sperrstellung und einer Entsperrstellung schwenkbar. 


[0025] An dem freien Ende des zweiten Hebels 22 des Sperrhebels 17 ist ein Haken 23 angeordnet, der in seiner Ent- 
sperrstellung ausser Eingriff von einem Auslósestift 24 ist. Durch Verschwenken des Sperrhebels 17 aus seiner Entsperr- 
stellung in seine Sperrstellung hintergreift der Haken 23 den Auslósestift 24 und bewegt ihn entgegen einer Federkraft 
aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstellung. 


[0026] Der Auslósestift 24 ist in einer Lángsnut 25 an einem freien Ende eines um eine Drückerhebelachse 27 schwenk- 
baren Drückerhebels 26 zwischen der der Drückerhebelachse 27 náheren Kuppelstellung und der der Drückerhebelachse 
27 entfernteren Entkuppelstellung bewegbar angeordnet. 


[0027] Eine sich annáhernd entsprechend dem Drückerhebel 26 und parallel zum Drückerhebel 26 erstreckende Ausló- 
sewippe 28 ist um eine Auslósehebelachse 29 schwenkbar, wobei sich ein erster Wippenarm 30 der Auslósewippe 28 
bis zur Hálfte der Erstreckung der Lángsnut 25 des Drückerhebels 26 erstreckt. Von einem zweiten Wippenarm 31 der 
Auslósewippe 28 ist ein nicht dargestelltes Schlagwerk der Uhr auslósbar. 


[0028] Der Drückerhebel 26 ist durch manuelle Querbeaufschlagung entgegen der Kraft einer vierten Feder 33 seines 
der Lángsnut 25 entgegengesetzten Endes 32 im Uhrzeigersinn schwenkbar. 


[0029] Ist die aktuelle Gangreserve der Zugfeder des Federhauses grósser als die Mindestgangreserve, so befindet sich 
der Abschaltungshebel 11 mit dem freien Ende seines ersten Arms 12 in Anlage an dem ersten Bereich 8 grósseren 
Durchmessers der Abschaltkurvenscheibe 3. Der an dem Mitnahmenocken anliegende erste Hebel 18 des Sperrhebels 17 
ist mit dem zweiten Arm 15 des Abschaltungshebels 11 so weit im Uhrzeigersinn verschwenkt, dass der an dem zweiten 
Hebel 22 des Sperrhebels 17 angeordnete Haken 23 ausser Eingriff von dem Auslósestift 24 ist. 


[0030] Dieser Auslósestift 24 befindet sich somit aufgrund seiner Federbelastung an dem der Drückerhebelachse 27 
náheren Ende der Lángsnut 25. 


[0031] Wenn nun der Drückerhebel 26 durch manuelle Beaufschlagung entgegen der Kraft der vierten Feder im Uhrzei- 
gersinn verschwenkt wird, wird die Auslósewippe 28 über den Auslósestift 24 mitgenommen und mitverschwenkt, da der 
Auslósestift 24 in dieser Stellung den Drückerhebel 26 mit der Auslósewippe 28 koppelt. Mit dem zweiten Wippenarm 31 
der Auslósewippe 28 wird dadurch das Schlagwerk ausgelóst. 


[0032] Gelangt bei weiterem Lauf des Uhrwerks der Abschaltungshebel 11 mit dem freien Ende seines ersten Arms 12 
zur ersten Rampe 20, so gleitet er entlang der ersten Rampe 20 von dem ersten Bereich 8 zum zweiten Bereich 9 der 
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Hubkurve 10. Dadurch wird die Abschaltkurvenscheibe 3 voreilend zum Abschaltrad 1 bewegt, wobei der Mitnehmerstift 
5 zur Anlage an dem in Drehrichtung des Abschaltrads 1 hinteren Ende des Langlochs 4 gelangt. 


[0033] Dabei verschwenken auch der Abschaltungshebel 11 und mit ihm der Sperrhebel 17 entgegen dem Uhrzeigersinn, 
wodurch der Haken 23 den Auslôsestift 24 hintergreift und aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstellung bewegt, 
in der er sich nicht mehr nahe dem ersten Wippenarm 30 der Auslósewippe 28 befindet. 


[0034] Damit ist die Auslósewippe 28 von dem Drückerhebel 26 entkoppelt. 


[0035] Wird nun der Drückerhebel 26 manuell entgegen der Kraft der vierten Feder 33 beaufschlagt, verschwenkt zwar der 
Drückerhebel 26. Aufgrund seiner Entkopplung von dem Drückerhebel 26 bleibt aber die Auslósewippe 28 unverschwenkt 
und kann das Schlagwerk nicht auslósen. 


[0036] Erst durch Aufziehen der Zugfeder des Federhauses gelangt der erste Arm 12 des Abschaltungshebels 11 wieder 
auf den ersten Bereich 8 der Hubkurve 10 und verschwenkt mit seinem zweiten Arm 15 Über den Mitnahmenocken 16 
den Sperrhebel 17, so dass der Haken 23 wieder von dem Auslósestift 24 wegschwenkt und dieser sich wieder zu dem 
der Drúckerhebelachse 27 náheren Ende der Lángsnut 25 bewegen kann, in der er den Drückerhebel 26 wieder mit der 
Auslósewippe 28 koppelt. 


[0037] Eine manuelle Beaufschlagung des Drückerhebels 26 fúhrt nun wieder zu einem Auslósen des Schlagwerks. 


Bezugszeichenliste 
[0038] 
1 Abschaltrad 


Abschaltkurvenachse 
Abschaltkurvenscheibe 


Langloch 


2 

3 

4 

5 Mitnehmerstift 
7  vorderes Ende 

8  erster Bereich 

9 zweiter Bereich 
10 Hubkurve 

11 Abschaltungshebel 
12 erster Arm 

13 zweite Feder 

14 Sperrhebelachse 
15 zweiter Arm 

16 Mitnahmenocken 
17 Sperrhebel 

18 erster Hebel 

19 dritte Feder 

20 erste Rampe 

21 zweite Rampe 
22 zweiter Hebel 

23 Haken 

24 Auslosestift 


25 Lángsnut 


26 
27 
28 
29 
30 
31 
32 
33 
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Druckerhebel 
Druckerhebelachse 
Auslósewippe 
Auslósehebelachse 
erster Wippenarm 
zweiter Wippenarm 
Ende Drückerhebel 


vierte Feder 


Patentanspriiche 


1. 


Uhr mit einer in einem Federhaus angeordneten Zugfeder, durch die ein Uhrwerk und ein Schlagwerk antreibbar 
sind, mit einem Drückerelement, das manuell aus einer Ruhestellung in eine Betatigungsstellung bewegbar ist, wobei 
in der Betátigungsstellung des Drückerelements das Schlagwerk auslósbar ist dadurch gekennzeichnet, dass bei 
Unterschreiten einer bestimmten Mindestgangreserve der Zugfeder des Federhauses das Drückerelement von dem 
Schlagwerk entkoppelbar ist. 


Uhr nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die bestimmte Mindestgangreserve höher ist, als die für einen 
vollständigen Antrieb des Schlagwerks erforderliche Gangreserve. 


Uhr nach einem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass das Drückerelement ein um eine 
Drückerhebelachse (27) schwenkbarer Drückerhebel (26) ist, der mittels einer Kuppeleinrichtung mit einer um eine zur 
Drückerhebelachse (27) koaxiale oder parallele Auslösehebelachse (29) schwenkbare Auslösewippe (28) kuppelbar 
ist, durch die das Schlagwerk auslösbar ist. 


Uhr nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass der Drückerhebel (26) an seinem einen Endbereich eine sich in 
seiner Längserstreckung erstreckende Längsnut (25) aufweist, in der ein Auslösestift (24) aus einer den Drückerhebel 
(26) mit der Auslösewippe (28) verbindenden Kuppelstellung in seine den Drückerhebel (26) von der Auslösewippe 
(28) gelösten Entkuppelstellung bewegbar antreibbar geführt ist. 


Uhr nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass der Auslösestift (24) von einem um eine Sperrhebelachse (14) 
zwischen einer Sperrstellung und einer Entsperrstellung schwenkbar antreibbaren Sperrhebel (17) hintergreifbar und 
aus seiner Kuppelstellung in seine Entkuppelstellung bewegbar ist. 


Uhr nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Sperrhebel (17) von einem um die Sperrhebelachse (14) 
schwenkbaren Abschaltungshebel (11) schwenkbar antreibbar ist, der von einem Hubantrieb bewegbar antreibbar ist. 


Uhr nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Hubantrieb eine Abschaltkurvenscheibe (3) aufweist, an der 
der Abschaltungshebel (11) in Anlage ist und deren radial umlaufende Hubkurve (10) einen ersten Bereich (8) grösse- 
ren Durchmessers und einen zweiten Bereich (9) geringeren Durchmessers aufweist und die mit maximal einer Um- 
drehung pro vollständiger Gangreserve um eine Abschaltkurvenachse (2) drehbar antreibbar ist, wobei der Abschal- 
tungshebel (11) von dem Vollaufzug des Federhauses bis zum Erreichen der bestimmten Mindestgangreserve des 
Federhauses an dem ersten Bereich der Hubkurve (10) und nach Erreichen der bestimmten Mindestgangreserve bis 
zum Ende der Gangreserve der Zugfeder des Federhauses an dem zweiten Bereich der Hubkurve (10) entlanggleitet. 


Uhr nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass ein parallel zur Abschaltkurvenscheibe (3) angeordnetes Ab- 
schaltrad (1) mit einer Umdrehung pro vollständiger Gangreserve um die Abschaltkurvenachse (2) drehbar antreibbar 
ist und der Übergang von dem ersten Bereich (8) zum zweiten Bereich (9) der Hubkurve (10) eine Rampe (20) bildet 
wobei das Abschaltrad (1) mit der Abschaltkurvenscheibe (3) über eine Lose gekoppelt ist, um die die Abschaltkur- 
venscheibe (3) bei Entlanggleiten des Abschaltungshebels (11) an der Rampe (20) durch den Abschaltungshebel 
(11) um einen bestimmten Schwenkwinkel gegenüber dem Abschaltrad (1) voreilend bewegt wird. 


Uhr nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Abschaltrad (1) ein sich in Umlaufrichtung erstreckendes 
Langloch (4) aufweist, in das ein Mitnehmerstift (5) der Abschaltkurvenscheibe (3) ragt. 
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CONFEDERATION SUISSE 





Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 


ПО AN 
an СН 710 308 A2 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 


(51) Int. СІ: 0048 17/04 (2006.01) 
G04B 17/22 (2006.01) 
B81C 1/00 (2006.01) 


Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 01547/15 
(22) Date de dépôt: 23.10.2015 
(43) Demande publiée: 29.04.2016 


(30) Priorité: 23.10.2014 CH 1632/14 


(54) Résonateur en silicium thermocompensé. 


(57) L'invention concerne un procédé de fabrication d'un réso- 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La presente invention concerne un procede de fabrication dun resonateur en silicium thermocompense pour un 
mouvement horloger mécanique ou autre instrument de précision. L'invention concerne également un résonateur obtenu 
par le procédé ainsi qu'un organe régulateur comprenant un tel résonateur. 


Etat de la technique 


[0002] La précision des montres mécaniques dépend de la stabilité de la fréquence propre de l’oscillateur, typiquement 
formé du balancier-spiral. Lorsque la température varie, les dilatations thermiques du spiral et du balancier, ainsi que la 
variation du module de Young du spiral, modifient la fréquence propre de cet ensemble oscillant, perturbant la précision 
de la montre. 


[0003] La plupart des méthodes proposées pour compenser ces variations de fréquence sont basées sur la considération 
que cette fréquence propre dépend exclusivement du rapport entre la constante du couple de rappel exercé par le spiral 
sur le balancier et le moment d'inertie de ce dernier, comme indiqué dans la relation suivante: 


Е = Y n (C1) (1) 


où F est la fréquence propre de l'oscillateur, С est la constante du couple de rappel exercé par le spiral de l'oscillateur, 
et | est le moment d'inertie du balancier de l'oscillateur. 


[0004] Par exemple, depuis la découverte des alliages á base de Fe-Ni possédant un coefficient thermoélastique, ou 
coefficient thermique du module de Young (ci-après CTE), positif, la compensation thermique de l’oscillateur mécanique 
est obtenue en ajustant le CTE du spiral en fonction des coefficients de dilatation thermique du spiral et du balancier. En 
effet, en exprimant le couple et l'inertie à partir des caractéristiques du spiral et du balancier, puis en dérivant l'équation 
(1) par rapport à la température, on obtient la variation thermique de la fréquence propre (ou coefficient thermique de la 
fréquence, ci-aprés CTF); 


CTF = Y (CTE + Зас - 208) (2) 


où os est le coefficient de dilatation thermique du spiral, et ов est le coefficient de dilatation thermique du balancier. 


[0005] En ajustant le terme d'autocompensation A = 1/2 (CTE + За) à la valeur du coefficient de dilatation thermique du 
balancier ов, il est possible d'annuler l'équation (2). Ainsi, la variation thermique de la fréquence propre de l’oscillateur 
mécanique peut être éliminée. Dans l'équation (2), le CTE du spiral est en pratique beaucoup plus élevé que son coefficient 
de dilatation thermique, et ce dernier peut être négligé. 


[0006] Les résonateurs en silicium sont de plus en plus utilisés pour remplacer les oscillateurs à quartz et comme oscilla- 
teurs dans les instruments de précision. Par exemple, le silicium est de plus en plus utilisé pour la fabrication de ressort- 
spiraux et d’autres types de résonateurs pour les mouvements horlogers. 


[0007] Cependant, le CTE du silicium est fortement influencé par la température et une compensation de cet effet est né- 
cessaire pour son utilisation dans des applications horlogères. En effet, le CTE du silicium est de l'ordre de -60x10°%/°C et 
la dérive thermique d'un ressort spiral en silicium est ainsi d'environ 155 secondes/jour, pour une variation de température 
de 23 °C +/-15 °C. Cela le rend incompatible avec les exigences horlogères qui sont de l’ordre de 8 secondes/jour. 


[0008] Dans le document JP 6 117 470, un ressort en forme de spiral est réalisé en silicium monocristallin. Il est dimen- 
sionné de manière à avoir un couple de rappel constant, pour fournir un appareil de mesure électrique de grande précision. 
Toutefois, ce document est muet quant à la stabilité thermique de la constante du couple de rappel de ce ressort. Il ne 
peut donc être utilisé directement comme ressort spiral dans une pièce d'horlogerie. 


[0009] Le document EP1 422 436 décrit un ressort spiral découpé dans une plaque (001) de silicium monocristallin. 
Le spiral comporte une couche de SiOz, présentant un CTE opposé a celui du silicium et formée autour de la surface 
extérieure du spiral, afin de minimiser la dérive thermique de l'ensemble balancier-spiral. Cependant, la présence d'une 
couche relativement épaisse, autour de 6% la largeur du ressort spiral, résulte dans un spiral avec un état de surface 
foncé et mat, ayant un aspect inesthétique. 


[0010] Le brevet CH 699 780 de la demanderesse décrit un ressort spiral en silicium, destiné a équiper un oscillateur 
mécanique balancier-spiral de mouvement dhorlogerie dont, selon une forme d'exécution, la surface extérieure est dopée 
de manière à compenser au moins partiellement le coefficient thermique du module de Young du silicium. Le dopage est 
effectué par un procédé de diffusion chimique ou par un procédé d'implantation ionique à l'aide d'un élément non métallique 
comme le bore, le phosphore, l'azote, le carbone, ou un élément métallique, ou encore une mixture de ces éléments. 
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[0011] Le document CH 700 032 mentionne un spiral en silicium pour mouvement dhorlogerie, dopé de facon acompen- 
ser les effets des variations de température sur la période de Poscillateur. Le document mentionne notamment le dopage 
du ressort en silicium avec du sodium, ou des métaux comme le bore ou le zirconium. 


Bref résumé de l’invention 
[0012] Pour pallier différents inconvénients de l'état de la technique, l'invention prévoit différents moyens techniques. 


[0013] Selon l'invention, un procédé de fabrication d'un résonateur en silicium thermocompensé pour un mouvement 
horloger mécanique ou autre instrument de précision, comprenant: 

déterminer un taux de dopage prédéterminé du silicium de maniére à obtenir une valeur de thermocompensation souhaité; 
ajouter un dopant dans le silicium en quantité suffisante pour obtenir le taux de dopage prédéterminé; 

cristalliser le silicium dopé; et 

former le résonateur thermocompensé dans le silicium dopé cristallisé, par exemple par gravure. 


[0014] Dans un mode de réalisation, l'étape d'ajouter le dopant est réalisée lorsque le silicium est dans la phase liquide. 
[0015] Encore dans un mode de réalisation, le dopant est de type N ou de type P. 


[0016] Le procédé peut comprendre une ou plusieurs étapes d'ajustement fin du taux de dopage du résonateur de maniére 
à obtenir la thermocompensation souhaitée. Dans ladite une ou plusieurs étapes d'ajustement fin du taux de dopage peut 
être réalisée avec un dopant de type N ou P. 


[0017] Cette solution présente notamment l'avantage par rapport à l'art antérieur de réaliser un taux de dopage du silicium 
suffisant pour obtenir la thermocompensation souhaitée. Comme le dopage est réalisé de facon homogéne dans tout le 
volume du résonateur, des résonateurs thermocompensés ayant un facteur de qualité Q supérieur et ayant des formes 
et des épaisseurs variables peuvent étre obtenus. Le facteur Q plus élevé viendrait de la suppression des frottements à 
l'interface Si-SiO;. 


Breve description des figures 


[0018] Des exemples de mise en ceuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


les fig. Таа 1c illustrent un procédé de fabrication d'un résonateur en silicium thermocompensé, selon un mode de 
réalisation; et 


la fig. 2 montre des valeurs de CTE d'un résonateur en silicium dopé en fonction de sa résistivité. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0019] Selon l'invention, la fabrication d'un résonateur en silicium thermocompensé est basée sur la dépendance du 
coefficient de température de la fréquence (ci-aprés CTF) du silicium sur la concentration de dopant dans le silicium. 


[0020] Selon un mode de réalisation, un procédé de fabrication d'un résonateur en silicium thermocompensé comprend 
les étapes de: 

déterminer un taux de dopage prédéterminé du silicium de maniére à obtenir une valeur de thermocompensation souhaité; 
ajouter un dopant dans le silicium en quantité suffisante pour obtenir le taux de dopage prédéterminé; 

cristalliser le silicium dopé; et 

former le résonateur thermocompensé dans le silicium dopé cristallisé, par exemple par gravure. 


[0021] Dans un mode de réalisation, l'étape d'ajouter le dopant est réalisée lorsque le silicium est dans la phase liquide. 
Cela permet d'obtenir des taux de dopage trés élevé sur une grande épaisseur de silicium. Le silicium cristallisé peut 
prendre la forme d'un lingot, généralement cylindrique, ou encore d'un wafer. 


[0022] Selon une forme d'exécution, le taux de dopage prédéterminé est estimé à partir de la relation entre le CTF du 
silicium dopé et la concentration de dopant ou dopants. Le CTF du silicium peut étre déterminé expérimentalement en 
fonction de son taux de dopage. La relation entre le CTF et le CTE est donnée par l'équation 2, en faisant l'hypothése 
que le coefficient de dilatation thermique du résonateur ne varie pas avec le taux de dopage (voir par exemple, Ashwin et. 
al., «Température Compensation of Silicon Resonators via Degenerate Doping», IEEE Transactions on Electron Devices, 
vol. 59, no.1, 2012). 


[0023] On remarquera ici que le résonateur peut étre un ressort-spiral tel que dans un organe réglant conventionnel 
constitué par l'ensemble balancier-spiral. Cependant, le résonateur peut prendre d'autres formes, notamment une lame 
vibrante d'un diapason, possiblement en combinaison avec un élément massique. Dans un tel cas, les termes CTF, CTE 
et os de l'équation (2) s'appliquent pour le résonateur et, le cas échéant, le terme as s'applique à l'élément massique. 


[0024] Les étapes menant à former le silicium dopé cristallisé peuvent étre réalisées par un procédé de Czochralski. En 
particulier, le silicium est fondu dans un creuset, par exemple à une température autour de 1425 ?C. Le ou les dopants 
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sont ajoutés dans le silicium fondu. Un germe cristallin précisément orienté est plongé dans le silicium fondu. Le germe 
cristallin est tiré lentement en rotation vers le haut. En contrólant avec précision les gradients de température, vitesse de 
traction et de rotation, il est possible d'extraire un grand monocristal, par exemple, sous la forme d’un lingot cylindrique 
de la masse fondue. 


[0025] Le silicium dopé cristallisé peut ensuite étre découpé sous la forme de wafers dans lesquels le résonateur ther- 
mocompensé est usiné. 


[0026] De facon préférée, le silicium est dopé avec un dopant de type N qui permet de compenser positivement le CTF, 
et donc le CTE, du silicium. Par exemple, l'élément de dopage comprend un élément non métallique tel que le phosphore. 
L'élément de dopage peut également comprendre un élément métallique tel que Al, As ou Sb, ou une combinaison d'au 
moins un des éléments non métalliques et/ou métalliques. Alternativement, le silicium peut étre dopé avec un dopant de 
type P tel que le bore, l'azote, Al ou Ga. 


[0027] Aprés usinage du résonateur, il est possible de mesurer la thermocompensation du résonateur ainsi obtenu. Par 
exemple, la fréquence de résonance du résonateur peut étre mesurée en fonction de la température (CTF). 


[0028] Le graphique de la fig. 2 montre des valeurs expérimentales de CTE du résonateur en silicium dopé en fonction de 
sa résistivité p pour un dopant de type IM (carrés) et pour un dopant de type P (losanges). Il est à noter que ces valeurs 
peuvent varier selon le type de silicium, notamment selon l'orientation cristallographique pour le silicium monocristallin. Les 
valeurs de CTE ont été déterminées à l'aide de la relation entre le CTF et le CTE donnée par l'équation (2), connaissant le 
coefficient de dilatation thermique as du résonateur. Le taux de dopage est proportionnel à la résistivité p. En particulier, 
une régression linéaire de la relation entre des valeurs de CTE et de la résistivité p du silicium dopé peut étre utilisée 
pour déterminer létaux de dopage. La résistivité p du silicium dopé du résonateur peut étre mesurée par une mesure 
quatre pointes. 


[0029] Dans un mode de réalisation, la thermocompensation optimale du résonateur est obtenue pour un coefficient de 
dilatation thermique du silicium de l'ordre de 26.53x10 ? С”, La régression linéaire de la fig. 2 donne une valeur de 
résistivité p de 1.98x10 ? © cm permettant de connaitre le taux de dopage prédéterminé. 


[0030] Dans le cas oü la thermocompensation n'est pas suffisante, le procédé de fabrication peut comporter une étape 
d'ajustement fin du taux de dopage du résonateur de sorte à obtenir la valeur de thermocompensation souhaitée. Dans 
l'étape d'ajustement fin, le dopage peut étre réalisé notamment par implantation ionique ou diffusion à partir d'une source 
de dopants solide ou gazeuse. L'ajustement fin du taux de dopage, et donc de la thermocompensation, peut étre réalisé 
de facon itérative, en répétant l'étape de mesure de la fréquence de résonance du résonateur et l'étape d'ajustement fin 
du taux de dopage, jusqu'à ce que la valeur de thermocompensation souhaitée soit obtenue. 


[0031] La ou les étapes d'ajustement fin du taux de dopage peuvent étre réalisées avec un dopant de type N ou de type P. 


[0032] Alternativement, il est également possible, pour chacune des étapes d'ajustement fin du taux de dopage, de me- 
surer la résistivité p du silicium dopé du résonateur de maniére à s'assurer que l'on a obtenu le taux de dopage corres- 
pondant à la valeur de thermocompensation souhaitée. 


[0033] Dans un mode de réalisation préféré illustré aux fig. 1a à 1c, le silicium dopé cristallisé prend la forme d'une couche 
formée sur une couche d'isolant dans une configuration de type Silicium Sur Isolant (SOI). Dans cette variante, le procédé 
de fabrication du résonateur peut comprendre: 

fournir une couche d'un substrat 13, par exemple en silicium; 

sur le substrat 13, former une couche d'isolant 12, par exemple en oxyde de silicium; 

sur la couche d'isolant 12, déposer une couche de silicium dopé 10, telle que décrite ci-dessus; 

sur le silicium dopé 10, déposer un photorésist 11; 

structurer le photorésist 11 (fig. 1a); et 

usiner la couche de silicium dopé au travers des ouvertures 14 du phorésist 11 (fig. 10) de maniére à former le résonateur 
15. 


[0034] L'usinage de la couche de silicium dopé peut étre réalisé par un procédé de gravure ionique réactive profonde de 
sorte à former le résonateur sur la couche d'isolant. 


[0035] Le procédé comprend également une étape de gravure de la couche d'isolant 12 de sorte à libérer le résonateur 
15 du substrat 13 (fig. 1c). 


[0036] Le procédé de l'invention peut étre utilisé pour fabriquer un résonateur destiné à un mouvement horloger mécanique 
ou autre instrument de précision. Le résonateur peut prendre la forme d'un ressort-spiral ou encore d'un résonateur de 
type diapason. 


[0037] Le résonateur de l'invention peut étre utilisé dans un organe réglant pour un mouvement horloger mécanique ou 
autre instrument de précision. 


[0038] Contrairement aux méthodes de dopage conventionnellement utilisés pour doper un résonateur horloger en sili- 
cium, par exemple par implantation ionique ou par diffusion, le procédé de l'invention permet de réaliser un taux de dopage 
du silicium suffisant pour obtenir la thermocompensation souhaitée. De plus, le procédé de l'invention permet de doper le 
silicium de façon homogène dans tout le volume du résonateur. 
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[0039] Cela est avantageux, notamment dans le cas ou le résonateur comprend une section qui n'est pas uniforme, 
notamment dans le cas ou le résonateur comportant des formes et des épaisseurs variables, par exemple dans le cas 
d'un diapason. 


[0040] On rappellera que les techniques connues de thermocompensation du silicium en utilisant une couche d’oxyde a 
la surface du silicium résulte dans une augmentation significative de la raideur de l'élément ressort en silicium. Avec le 
procédé de l'invention, la thermocompensation par dopage n’affecte que trés marginalement la raideur du résonateur. 


[0041] En comparaison avec les techniques basées sur l'ajout d'une couche d'oxyde à la surface du silicium, le procédé 
de l'invention permet d'obtenir un résonateur ayant un facteur de qualité О supérieur, une hystérèse inférieure par la 
réduction des pertes acoustiques et aux contraintes due à la non-correspondance à l'interface entre la couche de silicium 
et la couche d'isolant servant à la compensation thermique. 


Numéros de référence employés sur les figures 
[0042] 


10 
11 
12 
13 
14 


15 


silicium dopé 
photorésist 
isolant 
substrat 
ouverture 


résonateur 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


Procédé de fabrication d'un résonateur en silicium thermocompensé pour un mouvement horloger mécanique ou 
autre instrument de précision, comprenant: 

choisir une valeur de thermocompensation souhaitée; 

déterminer un taux de dopage prédéterminé du silicium à partir d'une relation entre le coefficient thermique de la 
fréquence (CTF) du silicium dopé et la concentration de dopant ou dopants de maniére à obtenir ladite valeur de 
thermocompensation souhaitée; 

ajouter un dopant dans le silicium en quantité suffisante pour obtenir le taux de dopage prédéterminé; 

cristalliser le silicium dopé; et 

former le résonateur thermocompensé dans le silicium dopé cristallisé. 


Le procédé selon la revendication 1, dans lequel l'étape d'ajouter le dopant est réalisée lorsque le silicium est dans 
la phase liquide. 


Le procédé selon la revendication 1 ou 2, dans lequel l'étape de déterminer un taux de dopage prédéterminé comprend 
l'utilisation de mesures expérimentales de la thermocompensation du résonateur usiné. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 3, dans lequel l'étape de déterminer un taux de dopage prédéterminé 
comprend l'utilisation d'une régression linéaire entre des valeurs du coefficient thermoélastique (CTE) du résonateur 
en silicium dopé et de la résistivité (p) du silicium dopé. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 4, dans lequel le dopant est de type N ou de type P. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 5, comprenant en outre une ou plusieurs étapes d'ajustement fin du 
taux de dopage du résonateur par implantation ionique ou diffusion. 


Le procédé selon la revendication 6, dans lequel ladite une ou plusieurs étapes d'ajustement fin du taux de dopage 
est réalisée avec un dopant de type N ou de type P. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 7, dans lequel le taux de dopage prédéterminé permet d'obtenir pour 
un coefficient de dilatation thermique du silicium de l'ordre de 26.53x10* ?C1. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 8, dans lequel les étapes menant à former le silicium dopé cristallisé 
sont réalisées par un procédé de Czochralski. 


Le procédé selon l'une des revendications 1 à 9, dans lequel le silicium dopé cristallisé est formé sur une couche 
d'isolant dans une configuration de type Silicium Sur Isolant (SOI). 


Le procédé selon la revendication 11, dans lequel l'étape d'usiner le silicium dopé cristallisé est réalisée par un 
procédé de gravure ionique réactive profonde de la couche de silicium dopé de sorte à former des résonateurs sur 
la couche d'isolant. 


12. 


13. 
14. 
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Le procédé selon la revendication 12 comprenant une étape de gravure de la couche d'isolant de sorte à libérer les 
résonateurs. 
Résonateur obtenu par le procédé selon l’une des revendications 1 à 13. 


Organe réglant pour un mouvement horloger mécanique ou autre instrument de précision comprenant le résonateur 
selon la revendication 14. 


Fig. 1 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte aux montres musicales, c'est-à-dire aux montres de type montres bracelets ou 
montres de poche, éventuellement pendulettes, comportant en plus d'un mouvement horloger mécanique, avec ou sans 
complications, un mécanisme sonore permettant de jouer à la demande une mélodie prédéterminée. 


[0002] On connait par exemple une montre musicale de J. D Piguet et S. Meylan vers 1890 qui joue l'air de «God save 
the Queen» qui en plus d'une répétition minute comporte une boite à musique jouant à la demande la mélodie indiquée 
plus haut mentionnée par exemple dans le Bulletin de la Société Suisse de Chronométrie No 58, pages 15, 16, dans un 
article intitulé «Les montres à sonnerie: la mélodie du temps» de Martin K. Wehrli, directeur du Musée Audemars Piguet, 
Le Brassus. 


[0003] La boite à musique permettant de jouer la mélodie donne un son moins gracieux étant donné la miniaturisation de 
la boite à musique pour étre logée dans une boite de montre. 


[0004] L'un des buts de la présente invention est de proposer une montre bracelet ou de poche musicale dont la qualité 
sonore soit nettement augmentée. 


[0005] La présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie, notamment une montre musicale mécanique, qui se 
distingue par le fait qu'elle comporte deux instruments sonores de type différents aptes à jouer ensemble une mélodie 
préétablie; et par le fait qu'elle comporte un organe de commande rotatif unique actionnant les deux instruments sonores 
simultanément. 


[0006] Le dessin annexé illustre schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution de la montre musicale selon 
l'invention. 


La fig. 1 est une coupe schématique d'une piéce d'horlogerie musicale selon l'invention. 

La fig. 2 est une coupe du mouvement d'horlogerie équipant la piéce d'horlogerie illustrée à la fig. 1. 

La fig. 3 est une vue en perspective cóté fond du mouvement illustré à la fig. 2. 

La fig. 4 est une vue de dessus du mouvement illustré à la fig. 2, le cadran et la partie supérieure de l'organe 
de commande des instruments sonores ayant été retirés. 

La fig. 5 est une vue de dessous de la piéce d'horlogerie, la platine du mouvement et les mécanismes horlo- 
gers de celui-ci ayant été retirés. 

La fig. 6 est une vue de dessus de la pièce d'horlogerie, la glace et la carrure ayant été retirées de même 
que l'aiguillage. 

La fig. 7 est une vue similaire à la fig. 6, le cadran ayant également été retiré. 

Les fig. 8а 11 illustrent le mécanisme de déclenchement de l'organe de commande unique de la pièce d'horlogerie 


musicale dans différents états. 


[0007] La piéce d'horlogerie musicale objet de la présente invention, montre bracelet ou montre de poche, comporte une 
boite comprenant un fond 1 et une carrure lunette 2 munie d'une glace renfermant un mouvement. 


[0008] Le mouvement de cette piéce d'horlogerie comporte une platine 3 et des ponts sur lesquels sont montés de maniére 
classique un organe moteur, ici un barillet 4, et son mécanisme de remontage, un rouage de finissage reliant ce barillet 4 à 
un pignon de centre 5, et à un organe réglant et son échappement 6. Cette premiére partie horlogére du mouvement peut 
comporter des complications ou non et se situe entre la platine 3 et le fond de la piéce d'horlogerie. Le pignon de centre 
5 entraine par son axe 5.1 traversant la platine, un organe d'affichage mobile 7 coopérant avec un cadran 8 appliqué 
par la carrure lunette 2 contre la face frontale annulaire supérieure 3.1 de la platine 3. La platine 3 comporte une partie 
cylindrique 3.2 délimitant un espace entre la platine 3 et le cadran 8. 


[0009] La piéce d'horlogerie comporte encore un premier instrument sonore comprenant un ou plusieurs timbres 9 dis- 
posés entre la platine 3 et le fond 1 autour du mécanisme horloger du mouvement et fixés de facon habituelle sur la platine 
3. Ce premier instrument sonore comporte un marteau 10.1, 10.2, 10.3, 10.4 pour chacun des timbres 9.1, 9.2, 9.3, 9.4 
pivotes dans la platine 3 et dont l'extrémité des axes débouchant dans l'espace délimité entre le cadran 8 et la platine 3 
portent des levées 11 d'actionnement des marteaux. 


[0010] Ces levées 11.1, 11.2, 11.3, 11.4, associées à chacun des marteaux 10.1, 10.2, 10.3, 10.4, sont disposées dans 
des plans paralléles perpendiculaires à l'axe central 5.1 du mouvement de maniére à pouvoir étre activées séparément 
les unes des autres comme on le verra plus loin. 
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[0011] La piéce dhorlogerie comporte encore un deuxiéme instrument sonore comprenant un peigne 12 muni de plusieurs 
lames vibrantes de longueurs différentes. Ce peigne 12 est fixé sur la platine 3 et est logé dans l’espace compris entre 
le cadran 8 et cette platine 3. 


[0012] La pièce dhorlogerie comporte encore un organe de commande rotatif unique 13 pour commander le déplacement 
des levées 11 des marteaux 10 du premier instrument sonore et l'actionnement des lames vibrantes du peigne 12 du 
second instrument sonore. 


[0013] Cet organe de commande rotatif unique 13 comporte une paroi cylindrique 13.1 et une paroi terminale 13.2 munie 
dun axe central creux 13.3 concentrique à l’axe central du mouvement 5.1. La paroi cylindrique 13.1 comporte sur sa 
surface extérieure une cage intérieure d’un roulement à billes dont la cage extérieure est portée par la face intérieure de 
la partie cylindrique 3.2 de la platine 3. Cet organe de commande rotatif unique 13 est ainsi pivoté concentriquement à 
l'axe central 5.1 du mouvement. 


[0014] La face inférieure de la paroi terminale 13.2 de cet organe de commande rotatif unique présente des picots 13.4 
situés sur des rayons correspondant aux différentes lames vibrantes du peigne 12 et coopére chacun avec un plan incliné 
14 d'une des lames vibrantes. Le nombre et la distribution de ces picots 13.4 et la longueur, donc la fréquence de vibration 
des lames vibrantes du peigne 12, sont déterminés en fonction de la mélodie préétablie qui doit étre jouée par le peigne 
12 lorsque l'organe de commande rotatif unique est entrainé en rotation. 


[0015] La partie cylindrique ou jupe 13.1 de cet organe de commande unique 13 comporte des ergots 15.1, 15.2, 15.3, 
15.4 situés dans des plans perpendiculaires à l'axe central 5.1 du mouvement correspondant aux plans dans lesquels se 
trouvent les levées 11.1, 11.2, 11.3 et 11.4 des marteaux 10.1, 10.2, 10.3, 10.4. Le nombre et la distribution angulaire de 
ces ergots 15 sont déterminés par la mélodie préétablie devant étre jouée par les timbres 9. 


[0016] La piéce d'horlogerie comporte encore un barillet musical 16 monté dans l'espace compris entre le cadran 8 et la 
platine 3 dont la cage est munie d'une denture 16.1 en prise avec une denture 13.5 portée par l'extrémité de l'axe central 
creux 13.3 de l'organe de commande 13. L'arbre de ce barillet musical est solidaire d'un rochet 17 relié cinématiquement 
à une tige de remontoir 18 du barillet musical. 


[0017] Cette tige de remontoir 18 du barillet musical est reliée par une liaison cinématique classique comprenant un 
premier pignon 30 en prise avec un second pignon 31 engrenant avec le pignon d'un mobile de remontage de barillet 
musical 32 dont la roue engréne avec le rochet 17. Ce rochet 17 porte un doigt de déclenchement 33 comportant deux 
becs 33.1, 33.2 diamétralement opposés. 


[0018] Ce doigt de déclenchement 33 fait partie d'un dispositif de déclenchement du barillet musical 16 et donc de la 
rotation de l'organe de commande rotatif unique 13. 


[0019] Le dispositif de déclenchement comporte encore une bascule de déclenchement 34 pivotée sur une partie fixe du 
mouvement dont une premiére extrémité 34.1 est située sur le chemin des becs 33.1, 33.2 du doigt de déclenchement 33 
tandis qu'une seconde extrémité 34.2 de cette bascule 34 coopére avec une came de blocage 35 qui est solidaire de l'axe 
central 13.3 de l'organe de commande unique 13. Cette came de blocage 35 présente la forme d'une came escargot. 


[0020] Lorsque l'usager remonte le barillet de sonnerie 16 par la tige de remontoir 18, le rochet 17 est entrainé par la 
liaison cinématique 30, 31, 32 et entraine le doigt de déclenchement 33 en méme temps que la cage du barillet musical 
16 (fig. 8) dans le sens de la fléche F. 


[0021] Lors de son déplacement, le doigt de déclenchement 33 entre en contact avec la premiére extrémité 34.1 de la 
bascule de déclenchement 34 (fig. 9) puis souléve cette premiére extrémité 34.1 de la bascule de déclenchement faisant 
pivoter celle-ci de telle sorte que la seconde extrémité 34.2 de cette bascule de déclenchement qui bloquait la came de 
blocage 35 échappe à celle-ci, libérant du même coup l'organe de commande unique qui commence sa rotation sous 
l'action du barillet musical 16. Le fonctionnement des instruments sonores débute et l'usager stoppe le remontage du 
barillet musical (fig. 10). 


[0022] Le barillet musical 16 entraine l'organe de commande unique 13 qui fait fonctionner les deux instruments sonores, 
ce faisant la seconde extrémité 34.2 de la bascule de déclenchement 34 soumise à son ressort de rappel (non illustré) 
reste en appui contre la périphérie de la came de blocage 35 (fig. 11) jusqu'au moment oü la rotation de la came de 
blocage est stoppée, la seconde extrémité 34.2 de la bascule 34 entrant en contact avec la marche 35.1 de la came de 
blocage (fig. 9) et le dispositif de déclenchement est à nouveau en position de repos illustré à la fig. 9. 


[0023] Le rapport d'engrenage entre la cage du barillet musical et l'organe de commande rotatif unique 13 est tel que 
pour un demi-tour de la cage de barillet l'organe de commande effectue au moins un tour, de préférence 1. 


[0024] La piéce d'horlogerie comporte encore un rouage 19, 20, 21 reliant cinématiquement la cage du barillet musical 
16 à un régulateur de vitesse 22. 


[0025] A chaque fois que l'usager remonte le barillet musical s'en suit un déclenchement dudit barillet musical qui entraine 
l'organe de commande unique 13 faisant jouer la mélodie préétablie par la fréquence des timbres et des lames vibrantes et 
la distribution des ergots et des picots correspondants jusqu'à ce que la cage du barillet musical ait effectué un demi-tour 
et s'arréte. 
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[0026] La méme mélodie est jouée par les deux instruments sonores simultanément et on obtient un enrichissement 
harmonique de cette mélodie comme si elle était jouée par un duo à la place d'un soliste. Les sons graves sont amplifiés par 
les timbres et les aigués par les lames vibrantes. Le fait de faire jouer simultanément deux instruments sonores augmente 
la richesse musicale de la mélodie jouée. 


[0027] Comme on le voit aux fig. 6 et 7, le cadran 8 de cette piéce d'horlogerie peut comporter une ouverture 17 en forme 
de secteur à travers laquelle on voit la face supérieure de la paroi terminale 13.2 de l'organe de commande rotatif unique. 
Cette face supérieure de la paroi terminale 13.2 de l'organe de commande unique peut porter une décoration, voir des 
dessins, qui lors du fonctionnement de la musique défilent dans l’ouverture 17 du cadran 8. Le défilement de ces dessins 
peut ainsi, comme une bande dessinée, raconter une histoire pendant l'écoute de la mélodie préétablie. 


[0028] Dans une variante non illustrée, la tige de remontoir 18 du barillet musical est creuse et porte à son extrémité 
extérieure une couronne permettant d'entrainer en rotation la tige de remontoir 18 et de remonter le barillet musical. Dans 
cette variante le rochet 17 du barillet musical est en prise avec un cliquet interdisant sa rotation dans le sens opposé à 
celui du remontage du ressort de barillet. Cette couronne de la tige de remontoir comporte un poussoir axial dont la tige 
traverse la tige de remontoir creuse 18 et est reliée cinématiquement à un organe de poussée agissant sur la premiére 
extrémité 34.1 de la bascule de déclenchement 34. Dans cette variante, le doigt de déclenchement 33 est supprimé. 


[0029] De cette facon, l'usager peut remonter le barillet musical à fond à l'aide de la couronne fixée à la tige de remontoir 
18. Puis, lorsqu'il le désire l'usager appuie sur le poussoir coaxial à la couronne et provoque le déclenchement du barillet 
entrainant l'organe de commande rotatif unique agissant sur les deux instruments sonores simultanément. 


[0030] Dans une telle exécution, la commande de remontage du barillet de sonnerie est donc indépendante de la com- 
mande du déclenchement de l'organe de commande unique 13. 


[0031] Dans une autre variante, le poussoir actionnant la bascule de déclenchement peut étre indépendant de la couronne 
de remontoir du barillet musical. 


[0032] Dans encore d'autres variantes, la came de blocage 32 pourrait ne pas étre solidaire de l'axe 13.3 mais reliée par 
un renvoi à la denture 13.5 de cet axe 13.3. Dans ce cas, suivant le rapport d'engrenage la came de blocage 32 peut 
tourner plus vite ou plus lentement que l'organe de commande unique 13 à chaque déclenchement. Ainsi, cet organe 
de commande unique 13 peut effectuer pour chaque déclenchement plus ou moins d'une révolution par exemple !4, 1/3, 
V* ou 2 révolutions. 


[0033] Enfin, la came de blocage 35 pourrait étre remplacée par un autre dispositif permettant l'arrét de la rotation de 
l'organe de commande unique 13 aprés chaque déclenchement. Ce dispositif d'arrét peut étre automatique comme décrit 
dans l'exemple illustré ou manuel à la demande. 


[0034] Dans le cas oü le mécanisme horloger du mouvement comporte un mécanisme de sonnerie, ce mécanisme de 
sonnerie peut actionner un second jeu de levées portées par l'axe des marteaux et ainsi utiliser les marteaux et les timbres 
du premier instrument sonore de la montre musicale pour sonner les heures, quarts et minutes. 


Revendications 


1. Piece d'horlogerie, notamment montre bracelet ou montre de poche musicale mécanique comportant un mouvement 
logé dans une boite (1, 2), caractérisée par le fait qu'elle comporte deux instruments sonores de type différent (9, 10 
et 12) aptes à jouer ensemble une mélodie préétablie; et par le fait qu'elle comporte un organe de commande rotatif 
unique (13) actionnant les deux instruments sonores simultanément. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisé par le fait qu'elle comporte un premier instrument sonore 
comportant au moins un timbre (9) et au moins un marteau (10) relié à une levée. 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par le fait qu'elle comporte un second instrument sonore 
comportant un peigne (12) muni de lames vibrantes. 


4. Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée par le fait que l'organe de commande rotatif unique (13) 
comporte une paroi cylindrique (13.1) comportant des ergots (15) coopérant avec les levées (11) du premier instru- 
ment sonore et une paroi terminale (13.2) comportant des picots (13.4) coopérant avec les lames vibrantes du peigne 
(12) du second instrument sonore. 


5. Piéce d'horlogerie selon la revendication 4, caractérisée par le fait que l'organe de commande rotatif unique (13) est 
pivoté concentriquement à un axe central (5.1) du mouvement sur une partie cylindrique (3.2) de la platine (3) du 
mouvement à l'aide d'un roulement à billes; cet organe de commande rotatif unique (13) comporte un axe central 
creux (13.3) donnant passage à l'axe central (5.1) du mouvement. 


6. Piéce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait que l'axe central creux (13.3) de l'organe de 
commande rotatif unique comporte une denture (13.5) en prise avec la denture d'un barillet musical (16) dont l'arbre 
est relié cinématiquement à une tige de remontoir (18) du barillet musical (16). 


16. 


17. 


18. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 6, caractérisée par le fait qu'elle comporte un mécanisme de libération du 
barillet musical (16) lorsque celui-ci est complètement armé, pour un tour complet de l’organe de commande rotatif 
unique 13. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisée par le fait que lorsque la cage du barillet musical (16) effectue 
un demi-tour, l'organe de commande rotatif unique en effectue au moins un de préférence. 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications 6 à 8, caractérisée par le fait qu’elle comporte encore un rouage 
reliant cinématiquement la cage du barillet musical (16) à un régulateur de vitesse (22). 


. Pièce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée par le fait qu’elle comporte un cadran (8) reposant sur la 


face supérieure de la partie cylindrique (3.2) de la platine (3). 


. Pièce dhorlogerie selon la revendication 10, caractérisée par le fait que le peigne (12), l'organe de commande rotatif 


unique (13) et le barillet musical (16) sont situés dans l’espace compris entre le cadran (8) et la platine (3). 


. Pièce d'horlogerie selon la revendication 11, caractérisée par le fait qu’elle comporte un mécanisme horloger compre- 


nant un organe moteur (4), un rouage de finissage reliant l'organe moteur à un organe réglant et à un pignon de centre 
(5) montés sur la platine (3) et situés entre cette platine (3) et un fond (1) d’une boîte de montre logeant le mouvement. 


. Pièce d'horlogerie selon la revendication 12, caractérisée par le fait que le second instrument sonore (9, 10) est monté 


sur la platine (3) et situé entre cette platine (3) et fond (1) de la boîte de montre autour du mécanisme horloger. 


. Pièce d’horlogerie selon l’une des revendications 10 à 13, caractérisée par le fait qu’elle comporte une boîte compre- 


nant une carrure lunette (2) munie d’une glace et un fond (1) renfermant tout le mouvement. 


. Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications 10 à 14, caractérisée par le fait que le cadran comporte une ou- 


уегішге (17) en forme de secteur laissant apparaitre la face supérieure de la paroi terminale (13.2) de l'organe de 
commande rotatif unique (13). 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications 6 à 15, caractérisée par le fait qu'elle comporte encore un dispositif 
de déclenchement de l'organe de commande unique (13) comportant un doigt de déclenchement (33) solidaire d'un 
rochet (17) du barillet musical (16), comportant au moins un bec (33.1) coopérant avec la premiére extrémité (34.1) 
d'une bascule (34) pivotée sur une partie fixe du mouvement dont la seconde extrémité (34.2) coopére avec une came 
de blocage (35) pour bloquer la rotation de l'organe de commande unique (13). 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications 6 ou 9 à 15, caractérisée par le fait qu'elle comporte un poussoir 
accessible de l'extérieur de la piéce d'horlogerie relié cinématiquement à un organe de poussée coopérant avec la 
première extrémité (34.1) d'une bascule de déclenchement (34) pivotée sur une partie fixe du mouvement dont la 
seconde extrémité (34.2) coopére avec une came de blocage (35) pour bloquer la rotation de l'organe de commande 
unique (13). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 17, caractérisée par le fait que le poussoir est coaxial à la tige de remontoir 
(18) et émerge d'une couronne portée par cette tige de remontoir (18). 
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(54) Repetitionsschlagwerk mit integrierter Auslósesperre. 


(57) Die vorliegende Erfindung betrifft ein Repetitionsschlag- 
werk fúr ein Uhrwerk umfassend einen Steuermechanismus der 
ein Betätigungsorgan für die Auslósung des besagten Repeti- 
tionsschlagwerks beinhaltet, und ferner eine Auslósesperrvor- 
richtung (12, 14) aufweist, die automatisch unmittelbar nach der 
Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerks aktiviert ist. 
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Beschreibung 


[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein neues Repetitionsschlagwerk, das einen besonderen Steuermechanismus 
aufweist, und insbesondere mit einer neuen gekoppelten Auslóse- und Verriegelungsvorrichtung versehen ist. 


[0002] Minutenrepetitionsschlagwerke sind seit den Breguet-Zeiten im achtzehnten Jahrhundert bekannt; sie sind dafúr 
gemeint, die aktuelle Zeit auf Wunsch mit Hilfe von verschiedenen Tónen anzugeben. Im Buch Theorie d'horlogerie von 
Reymondin, Monnier, Jeanneret, Pelaratti Seiten 219-224 wird einer der bekanntesten Beispiele für ein solches Schlag- 
werk veranschaulicht, das zwei Tonfedern anwendet, um üblicherweise jeweils die Stunden, dann die allfälligen Viertel- 
stunden, und schlussendlich die Ubrigen Minuten zu schlagen. Das Auslósen des Schlagwerks wird durch einen soge- 
nannten Aufzugsschieber betátigt, welcher zuerst die Zugfeder des Schlagwerkes mit Hilfe einer Zahnstange spannt, die 
mit einem auf dem Schlagwerksfederhausdeckel angeordneten Ritzel kammt. Am Ende des Arbeitsweges dieses Schie- 
bers wird der Ablauf des Schlagwerkes ausgelóst, wobei die Zusammenarbeit zwischen u.a. Rechen und Staffeln die 
aktuelle Zeit ermittelt, die das Ende des Arbeitswegs des Schiebers bedingt hat. 


[0003] Somit sind gemáss der herkommlichen Uhren, die ein Repetitionsschlagwerk umfassen, die Auslósung des Schlag- 
werks immer mit der Bespannung des modifizierten dedizierten Schlagwerkfederhauses gekoppelt, und ein mehrmaliges 
Auslósen der Repetitionen nicht móglich. Die Benutzerfreundlichkeit für ein solches Schlagwerk ist dadurch begrenzt, 
dass die benótigte Betátigungskraft, um den Aufzugsschieber zu drúcken ziemlich hoch ist, weil eben der Aufzug eines 
Federhauses ausgefúhrt wird, was sonst úblicher von einer Krone gemacht wird. Die enge Form des Schiebers kann dazu 
zum Abrutschen des Fingers fúhren, und somit zur Fehlbedienung kommen. 


[0004] Dazu ist keine Verriegelungsvorrichtung vorhanden, um ein nochmaliges Auslósen des Schlagwerkes auszu- 
schliessen solange dieses abläuft, was seine Betátigung besonders heikel macht. Auslósesperrvorrichtungen sind zwar 
fur Schlagwerke vorhanden; jedoch mússen sie in der Regel im Voraus manuell z.B. mit Hilfe eines Sperrhebels betátigt 
werden, um die sogenannte Stummschaltung zu realisieren. 


[0005] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, diese Nachteile zu überwinden. 


[0006] Es wurde eine Môglichkeit gesucht, eine Uhr mit einer Minutenrepetition zu entwickeln, welche, im Gegensatz zu 
den herkómmlichen und bekannten Uhren mit einem Repetitionsschlagwerk, das Auslósen des Schlagwerkes mehrfach 
ermôglicht, ohne das vor jedem Auslósen die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden muss, und dabei die 
Fehlbedienungen effizienter ausschliesst. 


[0007] Diese Aufgabe wird ausgehend vom Oberbegriff des Anspruchs 1 durch die kennzeichnenden Merkmale des An- 
spruchs 1 gelóst. 


[0008] Die vorgestellte Erfindung ermóglicht es, die Auslósefunktion eines Betátigungsorgans automatisch nach einer 
ersten Betátigung bis zum Ende des Ablaufs des Schlagwerks zu deaktivieren. Somit ist eine integrierte Auslósesperre 
realisiert, in dem es sichergestellt wird, das ein ausgelóster Ablauf des Schlagwerkes dann nicht mehr von allfálligen 
Fehlbedienungen gestórt werden kann: ein nochmaliges Auslósen des Schlagwerkwerkes kann nicht mehr durch das 
Betátigungsorgan ausgefúhrt werden, solange das Schlagwerk abläuft. 


[0009] Eine Uhr mit einem erfindungsgemássen ausgestatteten Repetitionsschlagwerk kann dieses Schlagwerk jedoch 
mehrmals hintereinander schlagen lassen, da dessen Auslósen zwar mit einer Auslósesperrvorrichtung gekoppelt ist, aber 
dabei gleichzeitig nun von dem Aufzug eines vorzugsweise dedizierten Schlagwerkfederhauses vóllig getrennt ist. Erst 
nach einer bestimmten Anzahl von Repetitionsvorgángen muss also die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden. 


[0010] Die Zugfeder des Schlagwerkes wird Über eine andere Vorrichtung gespannt, so dass ein mehrmaliges Auslósen 
der Repetition zuzulassen ist, wobei die Auslósung aus haptischen Gründen vorzugsweise Über einen Drücker statt eines 
Schiebers realisiert werden kann. Der Aufzug darf hingegen über eine gewóhnliche Krone ausgeführt werden. 


[0011] Das Auslósen der Repetition über einen Drücker, wie bei Chronografen, ist aus haptischen Gründen günstiger. 
Die bisher verwendeten Schieber im Geháuse erfordern eine deutliche Stufe als Abstútzung fúr den Finger wáhrend des 
Spannens der Zugfeder. Ist diese Stufe nicht besonders deutlich und griffig geformt, kann es zum Abrutschen des Fingers 
und somit zur Fehlbedienung kommen. Der Einbau eines Drückers in das Gehäuse einer Uhr ist deutlich einfacher und 
erfordert eine wesentlich einfachere Geháusekonstruktion im Vergleich mit einem Schieber. Die Wasser- und Staubdich- 
tigkeit ist mit der Verwendung eines Drückers leichter zu realisieren und zu garantieren als mit einem Schieber. 


[0012] Dadurch, dass die Spannung des Schlagwerkfederhauses von dem Auslósen des Schlagwerks getrennt ist, wird 
die Betátigungskraft fúr das Auslósen deutlich sinken, und somit dessen Aktivierung vereinfacht. Deshalb kann gleichzeitig 
ein anderes Aufzugsorgan, wie eine z.B. eine gewóhnliche Krone, für den Aufzug des Schlagwerkfederhauses angewanat 
werden, die dafúr angepasster als ein Schieber ist. 


[0013] Somit ist also nicht nur die Zuverlássigkeit und Robustheit des Steuermechanismus für das Schlagwerk verbessert, 
sondern auch dessen Benutzerfreundlichkeit. 


[0014] Gemáss einer bevorzugten Ausfúhrungsform wird die Auslósesperre mit Hilfe eines besonderen Auslósehebels 
realisiert, der zwischen einer Ruheposition und einer Arbeitsposition beweglich ist, und vorzugsweise durch einen Drúcker 
betátigt wird. In seiner Ruheposition blockiert der Auslósehebel den freien Ablauf eines Schlagwerkfederhauses, und in 
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seiner Arbeitsposition wird dieser Ablauf dann ermoglicht. Dank einer auf dem Auslósehebel angebrachte Spitze kann 
dieser in seiner Arbeitsposition von einer Halteklinke verriegelt werden, so dass unmittelbar nach der Betátigung des 
Drúckers Fehlbedienungen durch unerwúnschte erneute Betátigungen ausgeschlossen sind, und gleichzeitig der Ablauf 
des Schlagwerks ausgelóst. 


[0015] Gemáss dieser bevorzugten Ausführungsform kann im Rahmen einer Minutenrepetition ferner der Minutenrechen, 
der als Letzter von dem Schlagwerkssteuermechanismus angetrieben wird, eine Entriegelungsfláche aufweisen, die mit 
einem Einstellexzenters zusammenwirkt, um die Anhaltklinke zu heben und somit die Rúckkehr des Auslósehebels in 
seiner Ruheposition am Ende des Schlagwerkablaufs zu ermoglichen. 


[0016] Gemáss einer bevorzugten Ausführungsform weist der Auslósehebel ferner ein federndes, vorzugsweise mit einem 
Hauptteil einstúckig ausgebildetes Element, der auf dem Weg zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitsposition 
die Ermittlung der genauen zu schlagenden Zeit bewirkt, in dem er vorzugsweise einen mit Klinken versehenen Schaltno- 
cken drehend antreibt, um das Fallen von mit Haken versehenen Rechen auf ihre jeweilige Staffel zu ermóglichen. Die- 
ser Schritt erfolgt dann unabhángig von einem jeglichen Aufzugschritt eines Federhauses, da das Schlagwerkfederhaus 
wáhrenddessen immer noch blockiert ist. 


[0017] Gemáss einer bevorzugten Ausfúhrungsform weist der Auslósehebel ferner einen Stift fur die Verriegelung des 
Schlagwerkfederhauses in einer blockierenden Position. Dieser Stift wirkt vorzugsweise mit einem anderen Stift zusam- 
men, der vorzugweise auf einem Rad einer Ablaufgetriebekette, das im Kraftfluss mit dem Federhaus steht. Somit ist die 
Verriegelung modular aufgebaut, ohne dass Anderungen auf dem Schlagwerkfederhaus benotigt werden. 


[0018] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform ist ferner eine mit Anschlagfláchen versehene Gleitführungsvorrich- 
tung für den Auslösehebel vorgesehen, damit der Weg zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitsposition zuver- 
lässig wiederholt werden kann. 


[0019] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform sind zwei völlig dedizierte getrennte kinematische Kette einerseits für 
den Aufzug des Schlagwerkfederhauses zwischen einem Aufzugsorgan und dem Schlagwerkfederhaus, und andererseits 
zwischen einem Betätigungsorgan für das Auslösen des Schlagwerks und dem Schlagwerkfederhaus, ausgebildet. Somit 
ist der gesamte Steuermechanismus total modular aufgebaut, und z.B. könnte durchaus ein gewöhnliches Federhaus und 
ein entsprechender Aufzugsmechanismus für das Schlagwerk angewandt werden. Da gewöhnliche bzw. herkömmliche 
Komponenten wiedereingesetzt werden können, ist also das vorgeschlagene Repetitionsschlagwerk einfacher in einer Uhr 
integrierbar, und die Produktionskosten dadurch auch verringert. 


[0020] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform braucht das angewandte Federhaus keine besonderen Teile sowohl 
für seinen Aufzug, als auch für die Ermittlung der aktuellen Zeit und die Betätigung des Schlagwerks mehr aufzuweisen. 
Völlig getrennte Zeitermittlungs- und Ablaufprogrammvorrichtungen sind dafür auch modular ausgebildet, und somit die 
gleichen Vorteile im Sinne von Kompatibilität, Integrationsmöglichkeit, und Herstellungskostensenkung anbieten. Dadurch, 
dass keine zusätzlichen Elemente im Vergleich zu herkömmlichen Schlagwerkfederhäusern auf dem Federhaus aufein- 
andergelegt werden müssen, wird auch weniger Raum in der Höhenrichtung auf der Werkplatte für die Aufnahme des 
gesamten Schlagwerkmoduls gebraucht, so dass ein insgesamt dünneres Uhrwerk hergestellt werden kann. 


[0021] Vorteilhafte Ausführungsformen der Erfindung sind in den Unteransprüchen und in der nun folgenden Beschreibung 
beschrieben. 


[0022] Im Folgenden wird ein bevorzugtes Ausführungsbeispiel der Erfindung unter Bezugnahme auf die beigefügten Fi- 
guren beschrieben, die sich mit einem neuen Minutenrepetitionsschlagwerk befassen und die wesentlichsten Teile der 
Auslöse- und Auslösesperrvorrichtung, wobei insbesondere ein Auslösehebel in seiner jeweiligen Ruhe- und Arbeitspo- 
sition bei verschiedenen Sequenzen während des Ablaufs des Schlagwerks darstellt wird, und getrennte Auslöse- und 
Aufzugsgetriebeketten veranschaulicht sind. 


Dabei zeigen die Figuren im Einzelnen: 
[0023] 


Fig. 1: eine Ansicht der Aufzugsgetriebekette des Schlagwerkfederhauses, und der mit einem Ablaufreg- 
ler versehenen Ablaufgetriebekette des Schlagwerkfederhauses; 


Fig. 2A und 2B jeweils eine Ansicht eines Auslösehebels in seiner Ruheposition, wobei die Zusammenwirkung von 
Stiften für Verriegelungsvorrichtung des Schlagwerkfederhauses hervorgehoben wird; und eine de- 
tailliertere sagittalgeschnittene Ansicht Entlang Schnitt Richtung A-A der Stiftenanordnung; 


Fig. 3 eine Ansicht eines Auslösehebels in seiner Arbeitsposition, wobei eine weitere Verriegelungsvor- 
richtung für die Auslösesperre nun hervorgehoben wird; 


Fig. 4A und B: jeweils eine Ansicht der Vorrichtung für die Freigabe der verschiedenen involvierten Rechen bei 
der Auslösung des Schlagwerks, damit sie die entsprechenden Zeitangaben ermitteln können, in 
dem sie auf ihre jeweilige Staffel fallen, und eine detaillierte Ansicht der relativen Position der Zäh- 
ne eines Rechens gegenüber den Zähnen der Programmräder währenddessen; 
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Fig. 5: eine Ansicht der Zusammenarbeit der Rechen mit ihren jeweiligen Programmrádern wáhrend des 
Ablaufs des Schlagwerks, d.h. wenn die Hámmer eigentlich betátigt werden, um die Tonfedern zu 
schlagen; 

Fig. 6 eine Ansicht der gleichen Teile wie bei Fig. 4 und 5, wobei die Entriegelung des Auslôsehebels, 


wenn er in seine Ruheposition zurückkehrt, veranschaulicht wird. 


[0024] Die folgenden Figuren zeigen jeweils die Struktur des Steuermechanismus mit getrennten Aufzugs- und Auslóse- 
vorrichtungen und die Reihenfolge von Operationen nach dem Auslósen des Schlagwerks, die diesen Steuermechanismus 
wahrend des Ablaufs des Schlagwerks in verschiedenen Zustanden bringt. 


[0025] Auf Fig. 1 wird auf der rechten Seite eine bevorzugte Ausfúhrungsform fúr die angewandte Aufzugsvorrichtung 
fur die Spannung des Schlagwerks gezeigt. Durch Drehen an der Aufzugwelle 1.1 einer gewóhnlichen Krone 1 wird die 
Aufzugsgetriebekette 2 in eine Drehbewegung versetzt. Dadurch wird eine erste Zugfeder 3 des Schlagwerkfederhauses 
4 gespannt. Die erste Zugfeder 3 ist, wie von einer Uhr mit einem automatischen Aufzug bekannt, mit einem Rutschzaum 
ausgestattet. Durch die gleiche Drehbewegung wird auch eine zweite, nicht dargestellte Zugfeder eines Laufwerkfeder- 
hauses 40 der Uhr gespannt; auch diese ist mit einem Rutschzaum ausgestattet. Somit werden beide Zugfedern durch das 
Drehen der Aufzugwelle bis zum Erreichen der jeweiligen Gleitmomente gespannt, und die Gangreserve somit maximiert, 
da die Energie, die für das Schlagwerk benótigt ist, nicht von der übrigen Gangreserve abgekúrzt wird. Der Vorteil des 
vorgeschlagenen kombinierten Aufzugs besteht darin, dass die Anzahl von Aufzugsiterationen minimiert ist; dabei wird 
jedoch gleichzeitig die benótigte Aktivierungskraft um die Krone zu drehen leicht erhóht. 


[0026] Die Abzweigung zwischen beiden Aufzugsketten erfolgt beim Aufzugritzel 11 der als Zwischenglied sowohl fúr den 
Aufzug des Schlagwerks und des Laufwerks gilt. Es ware als Variante zu der hier beschriebenen Lósung moglich, die 
beiden Zugfedern auch durch unterschiedliche Drehrichtungen an der Aufzugwelle zu spannen, in dem ein Freilaufme- 
chanismus auf einem Zwischenrad eingefügt ist, oder einen Aufbau mit zwei getrennten Aufzugwellen herzustellen. 


[0027] Auf der linken Seite von Fig. 1 wird eine völlig getrennte, und von diesem Aufzugsmechanismus völlig entkoppelte 
Ablaufvorrichtung fúr das Schlagwerkfederhaus 4 veranschaulicht. Im direkten Eingriff mit dem Schlagwerkfederhaus 4 
befindet sich ein Abtriebsrad 5. Auf diesem Abtriebsrad 5 befinden sich in einem bestimmten Winkel zueinander ausge- 
richtet drei gestapelte Programmráder 6, 7 und 8, die gestufte Verzahnungen aufweisen und jeweils in einem anderen 
Schaltplan kammen. Mit dem Abtriebsrad 5 befindet sich im Eingriff eine Ablaufgetriebekette 9, an deren Ende sich ein 
Ablaufregler 10 befindet. Dieser Ablaufregler 10 kann eine Trommelbremse, ein Fliehkraftregler, ein Magnetregler oder ein 
anderes, die Drehzahl der Getriebekette 9 regelndes Element sein. 


[0028] Wie auf Fig. 2A und 2B dargestellt, kann dank der Entkopplung des Aufzugs des Schlagwerkfederhauses und 
der Auslósung des Schlagwerks, diese Auslósung nun von einem gewóhnlichen Drucker O statt eines Schiebers betátigt 
werden. Eine vóllig getrennte kinematische Kette im Vergleich zu der anderen kinematischen Kette zwischen auf Fig. 1 
dargestellte Krone 1 und dem Schlagwerkfederhaus 4 weist einen Auslósehebel 12 auf, der von dem Drucker O betátigt 
wird, und fúr den Ablauf des Schlagwerkfederhauses 4 verantwortlich ist. 


[0029] Wie auf Fig. 2A gezeigt, wird der freie Ablauf des Federhauses 4 in der Ruhestellung des Auslósehebels 12 durch 
zwei Stifte 14 und 15 verhindert. Dabei befindet sich der Stift 14 im radialen Bewegungskreis des Stiftes 15 und blockiert 
so die Drehbewegung und den Ablauf der Getriebekette 9. Diese zwei Stifte werden im Detail auf Fig. 2B gezeigt, die eine 
sagittalgeschnittene Ansicht Entlang Schnitt Richtung A-A der gegenseitigen Stiftanordnung darstellt. 


[0030] Wird der Auslôsehebel 12 in der ersten Pfeilrichtung «a» von dem Drúcker O gedrúckt, tritt der auf dem Auslósehe- 
bel 12 befestigte Stift 14 aus dem radialen Bewegungskreis des Stiftes 15 aus und ermoglicht somit den freien Ablauf des 
Schlagwerkfederhauses 4. Eine solche modulare Anordnung der Entriegelungsvorrichtung fúr den Ablauf dieses Feder- 
hauses - d.h. das Schlagwerkfederhaus 4 — die ausschliesslich Elemente ausserhalb des Federhauses involviert, erlaubt 
es, weiterhin mit herkömmlichen Federhausstrukturen zu arbeiten, die keine zusätzlichen oder geänderten Teile aufweisen 
sollen. Somit ist das vorgeschlagene Repetitionsschlagwerk einfacher in einer Uhr integrierbar. 


[0031] Gemäss der auf Fig. 2A dargestellten bevorzugten Ausführungsform weist der Auslösehebel 12 ferner zwei Füh- 
rungseinschnitte 13.1 auf, worin jeweils eine Ansatzschraube 13.2 für die Befestigung auf der Werkplatte angeschraubt 
ist, und die Bewegung des Auslösehebels 12 gleitend entlang der ersten Pfeilrichtung «a» beschränkt, wobei diese Rich- 
tung der Längsrichtung der Führungseinschnitte 13.1 entspricht. Somit ist eine Gleitführungsvorrichtung 13 zwischen zwei 
Anschlägen ausgebildet, die jeweils eine erste sogenannte Ruheposition, und eine zweite sogenannte Arbeitsposition 
bestimmen. Die Ruheposition ist auf Fig. 2A dargestellt, wohingegen die Arbeitsposition auf Fig. 3 dargestellt, wie die 
entgegengesetzte Position der Ansatzschraube 13.2 in ihren jeweiligen Führungseinschnitte 13.1 darauf hinweisen. 


[0032] Sobald der Auslösehebel 12 seine maximale Arbeitsposition erreicht hat, wird er durch eine Anhaltklinke 16, die in 
eine Aussparung hinter einer Haltespitze 12.2 eingreift, in dieser Position festgehalten. Somit bietet der vorgeschlagene 
Steuermechanismus eine zusätzliche Verriegelungsvorrichtung, in dem eine integrierte Auslösesperre gewährleistet ist, 
sobald der Drücker 0 betätigt worden ist. Der Auslösehebel 12 wird in seiner Arbeitsposition bis zum Ende des Schlag- 
werkablaufs bleiben, selbst wenn der Drücker 0 vorzugsweise zurück in seine Ruheposition von einer Rückstellfeder ge- 
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bracht wird, und insofern wieder betátigt werden kónnte. Eine solche weitere Betátigung wúrde jedoch dann nichts mehr 
bewirken. 


[0033] Fig. 4A zeigt, was die Gleitoewegung des Auslósehebels 12 zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitspo- 
sition bewirkt. Wie auf Fig. 4A dargestellt, befinden sich die Ansatzschrauben 13.2 mitten in den lánglichen Offnungen 
der Fúhrungseinschnitte 13.1. Auf dem Weg zu der maximalen Arbeitsposition entlang der ersten Pfeilrichtung «a» muss 
der Auslósehebel 12 eine entlang der zweiten entgegengesetzten Pfeilrichtung «a1 «von der Auslöserückstellfeder 12.3 
ausgeúbten Rückstellkraft überwinden. Dabei dreht der Auslósehebel 12 mit einem vorzugsweise einstückig ausgebilde- 
ten federnden Element 12.1 einen Schaltnocken 17 in der dritten Pfeilrichtung «b», wobei die von der Schaltnockenfeder 
17.2 in der vierten entgegengesetzten Pfeilrichtung «b'» ausgeübte Rückstellkraft auch überwunden werden muss. Durch 
diese Drehung des Schaltnockens 17 werden die drei übereinander liegenden Klinken, d.h. die erste Klinke 18, zweite 
Klinke 19, und dritte Klinke 20 ebenfalls in der dritten Pfeilrichtung «b» gedreht, und geben die übereinander liegenden 
Rechen, d.h. den ersten Rechen 21, den zweiten Rechen 22, und den dritten Rechen 23 frei. Diese drei Rechen 21,22,23 
fallen dann in Pfeilrichtung «c», durch eine Federkraft angetrieben, auf ihre jeweilige Staffel. Gemäss der bevorzugten 
Ausführungsform besteht das Repetitionsschlagwerk in einem Minutenrepetitionsschlagwerk, und die drei Rechen sind 
jeweils mit Stunden-, Viertel-, und Minutenangaben verbunden. Aus der Fig. 4A kommen dementsprechend die Minuten- 
staffel 24, Viertelstaffel 25 und Stundenstaffel 26 hervor, die jeweils mit dem dritten Rechen 23, dem zweiten Rechen 
22, und dem ersten Rechen 21 zusammenwirken. Gemäss der dargestellten bevorzugten Ausführungsform ist jeder Re- 
chen vorzugsweise mit einem Haken versehen, der jeweils von einer entsprechenden Klinke in einer gesperrten Position 
gehalten wird. Auf Fig. 4A ist nur der Haken 23.1 des dritten Rechens 23 veranschaulicht, der mit der dritten Klinke 20 
zusammenwirkt. Die übrigen Haken, die sich in anderen unteren Schaltplänen befinden, sind darunter versteckt. Man kann 
auch auf diese Figur feststellen, dass der dritte Rechen 23 mit einer inneren Verzahnung 23.2 versehen ist, die von dem 
Minutenprogrammrad 8 angetrieben werden soll, wie später mit Hilfe von Fig. 5, die den Ablauf des Schlagwerks nach 
der Ermittlung der aktuellen Zeit darstellt, erklärt. 


[0034] Jedoch muss im Voraus gemäss dieser bevorzugten Ausführungsform die innere Verzahnung 23.2 des dritten 
Rechens 23, und sonst eigentlich die innere Verzahnung aller Rechen imstande sein, an den Programmrädern vorbeizu- 
kommen, ohne dass sie davon blockiert werden. Nämlich ist der Ablauf des Schlagwerkfederhauses 4 in dieser mittleren 
Position des Auslösehebels 12 zwischen der Ruheposition und der Arbeitsposition durch die Stiften — d.h. den ersten Stift 
14 und den zweiten Stift 15 immer noch blockiert, und da das Antriebsrad 5 im Kraftfluss zwischen dem Schlagwerkfeder- 
hauses 4 und dem zweiten Stift 15 steht, ist dieses Rad und somit alle darauf gelagerten Programmräder auch immer 
noch blockiert. 


[0035] Fig. 4B zeigt in welcher Position das Abtriebsrad 5 sich befinden muss, damit weder das Stundenprogrammrad 
6, noch das Viertelprogrammrad 7, noch das Minutenprogrammrad 8 das Fallen der Rechen auf die Staffel verhindern 
kann. Dafür ist die Ruheposition dieses Abtriebsrads 5 abhängig von der Drehposition des zweiten Stiftes 15 und den 
Übersetzungsverhältnissen in der Ablaufgetriebe schon bei der Montage derart festgelegt, dass keine Verzahnung in dem 
unteren Winkelsegment der Programmräder liegt. Somit kann die innere Verzahnung der Rechen nie im Eingriff mit den 
Programmrädern bei dieser Sequenz der Freigabe der Rechen kommen, sondern erst später wenn das Schlagwerkfeder- 
haus 4 nicht mehr blockiert ist. 


[0036] Bevor der Auslösehebel 12 seine maximale Arbeitsposition erreicht hat, gibt das federnde Element 12.1 den Schal- 
finger 17.1 des Schaltnockens 17 wieder frei. Dieser bewegt sich durch die Rückstellkraft der dargestellten Schaltnocken- 
feder 17.2 entgegengesetzt der dritten Pfeilrichtung «b», d.h. in der vierten Pfeilrichtung «b'» in seine Ruheposition. 


[0037] Wie schon anhand Fig. 3 erklärt, soll der Auslösehebel 12 durch die Anhaltklinke 16 in seiner maximalen Arbeits- 
position festgehalten werden, sobald er diese erreicht hat. Der Auslösehebel 12 befindet sich nun in einer solchen Position 
auf der linken Seite von Fig. 5, in welcher er den freien Ablauf des Federhauses ermöglicht. 


[0038] Die auf dem Abtriebsrad 5 gelagerten drei Programmräder, d.h. das Stundenprogrammrad 6, das Viertelprogramm- 
rad 7 und das Minutenprogrammrad 8 transportieren in ihrer Drehbewegung in der sechsten Pfeilrichtung «d», d.h. die 
Ablaufrichtung des Schlagwerkfederhauses nacheinander jeweils den ersten Rechen 21, den zweiten Rechen 22, und 
schlussendlich den dritten Rechen 23 bis zu ihrer Ruheposition, welche sie erreichen, indem sie mit ihrem Haken ihre 
jeweilige erste Klinke 18; zweite Klinke 19 und dritte Klinke 20 ausheben und nach deren Einfall dort stehen bleiben. 


[0039] Auf dem Weg zu ihrer Ruheposition bewegen die Rechen ihre jeweils zugehörigen ersten Hammerhebel 27, zwei- 
ten Hammerhebel 28, dritten Hammerhebel 29 und vierten Hammerhebel 30, welche wiederum jeweils den ersten Ham- 
mer 31 und den zweiten Hammer 32 gegen die erste Tonfeder 33 und die zweite Tonfeder 34 schlagen lassen. Eine solche 
Konfiguration mit zwei Tonfedern wird auf Fig. 5 veranschaulicht, wobei die Stunden mit einem gewissen ersten Ton ange- 
geben ist, dann die Viertelstunden mit einer Kombination von dem ersten Ton mit einem zweiten Ton, und schlussendlich 
die Minuten mit dem zweiten Ton alleine. Eine andere Konfiguration mit z.B. nur 3 Hebeln, die jeder von einem Rechen 
gesteuert werden, und wiederum einen dedizierten Hammer gegen eine jeweilige Tonfeder schlagen würde, wäre jedoch 
auch im Rahmen der vorliegenden Erfindung denkbar. 


[0040] Wie auf Fig. 6 dargestellt, beginnt eine auf dem dritten Rechen 23 angeordnete Entriegelungsfläche 23.3 mithilfe 
eines Einstellexzenters 35 die Anhaltklinke 16 kurz vor dem Erreichen der Endposition des dritten Rechens 23, wo der 
Haken 23.1 wieder im Eingriff mit der dritten Klinke 20 steht, anzuheben. Dafür ist der Einstellexzenter 35 vorzugweise 
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auf der entgegengesetzten Seite der Schwenkachse 16.1 der Anhaltklinke 16 ausgebildet. Die Spitze der Anhaltklinke 
16 entfernt sich dadurch von der Haltespitze 12.2 des Auslósehebels 12. Dieser kann daraufhin, angetrieben durch die 
hier nur teilweisedargestellte Auslóserückstellfeder 12.3, in der zweiten Pfeilrichtung «а > entgegengesetzt der ersten 
Pfeilrichtung «a» in seine Ruhestellung zurúckkehren. Dabei springt das federnde Element 12.1, der bei der Auslósung 
des Schlagwerks den Schaltnocken 17 antreibt, wieder über den Schaltfinger 17.1 um vor ihm in der Ruheposition des 
Auslósehebels zu stehen. 


[0041] Somit ist die Mechanik wieder in der Ausgangslage angekommen und die Repetition kann erneut ausgelöst werden, 
wenn auf den Drücker 0 gedrückt wird. 


[0042] Im Gegenteil zu den bisher bekannten Repetitionen, die wegen ihrer Bauart vor jedem Schlagen bedingen, dass 
die Zugfeder des Schlagwerkes erneut gespannt wird, ermöglicht es die vorgestellte Erfindung, eine Uhr mit einem Repe- 
titionsschlagwerk mehrmals hintereinander schlagen zu lassen. Erst nach einer bestimmten Anzahl von Repetitionsvor- 
gängen muss die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden. 


[0043] Durch die vorgeschlagene integrierte Auslösesperre wird dazu verhindert, dass die Repetition ein weiteres Mal 
ausgelöst wird, währenddessen sie bereits schlägt, was eine erhöhte Robustheit und Zuverlässigkeit anbietet, wobei der 
modulare Aufbau der Auslösesperrvorrichtung es erlaubt, gewöhnlichen Teilen eines Uhrwerks (d.h. Federhaus & Drücker) 
wiedereinzusetzen, und damit die Herstellungskosten und Integrationskosten in bestehenden Uhrwerken so tief wie mög- 
lich zu halten. 


[0044] Der Fachmann wird aus dieser Beschreibung jedoch verstehen, dass der Gegenstand der vorliegenden Erfindung 
andere Varianten sowohl für die Auslösesperre, als auch für die Entkopplung zwischen der Auslösungsvorrichtung und der 
Aufzugsvorrichtung umfasst, und nicht nur für ein Minutenrepetitionsschlagwerk angepasst ist sondern für alle Arten von 
Repetitionsschlagwerke angewandt werden kann. Es ist insbesondere möglich, die vorgestellte Erfindung auf alle in der 
Uhrmacherei bekannten Repetitionsarten, wie z. B. Viertelrepetition oder Minutenrepetition anzuwenden. Das Blockieren 
des Federhauses kónnte z.B. mit der Schwenkbewegung einer Wippe, die direkt auf die aussere Ablaufverzahnung des 
Federhauses oder eines anderen Rads im Eingriff kommen wúrde, zu realisieren statt durch die Zusammenarbeit zwi- 
schen Stiften; umgekehrt kónnte die Verriegelung des Auslósehebels in seiner Arbeitsposition einen Stift statt eine Spitze 
involvieren. Die Entriegelungsvorrichtung, die die Rückkehr des Auslósehebels am Ende des Ablaufs des Schlagwerks 
ermöglichen soll, muss auch nicht unbedingt die Form einer auf einem Minutenrechen angeordneten Entriegelungsflache 
und eines Einstellexzenters nehmen, sondern generell mit dem allerletzten betátigten Steuerorgan gekoppelt sein, damit 
diese Entriegelung erst nachdem alle Töne fertig geschlagen worden sind erfolgt. 


[0045] Das Auslösen der Repetition über einen gewöhnlichen Drücker (wie bei Chronografen) ist aus haptischen Gründen 
günstiger im Vergleich zu den bisher verwendeten Schieber, aber andere Betätigungsorgane, wie z.B. eine Lünette, die 
dann gedreht statt gedrückt werden sollte, wären auch im Rahmen der Erfindung denkbar. Die gleiche Überlegung gilt 
für das Aufzugsorgan, dass nicht unbedingt die Form einer gewöhnlichen Krone nehmen soll, sondern auch z.B. von 
einem anderen Drücker geformt werden, wobei die Gleitbewegung des Drückers dann später in einer Getriebekette in 
einer Drehbewegung umgewandelt werden soll. 


[0046] Die erwähnte detaillierte bevorzugte Ausführungsform gilt also nur als Beispiel, und sollte nicht als Beschränkung 
für die Auslegung der Ansprüche gedeutet werden. 


BEZUGSZEICHENLISTE 


Viertelprogrammrad 


Minutenprogrammrad 


[0047] 
0 Drücker (bevorzugte Ausführungsform für das Betätigungsorgan) 
1 Krone 
1.1 Aufzugswelle 
2 Aufzugsgetriebekette 
3 Erste Zugfeder (Schlagwerk) 
4 Schlagwerkfederhauses 
5 Abtriebsrad 
6 Stundenprogrammrad 
7 
8 
9 


Ablauf getriebekette 
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10 Ablaufregler 

11 Aufzugsritzel (Zwischenglied für die Abzweigung zwischen Schlagwerk + Laufwerk) 
12 Auslósehebel 

12.1 Federndes Antriebselement (für Schaltnocken 17) 
12.2 Haltespitze 

12.3 Auslôsehebelrückstellfeder 
13 Gleitführungsvorrichtung 
13.1 Fúhrungseinschnitte 
13.2 Ansatzschrauben 

14 Erster Stift 

15 Zweiter Stift 

16 Anhaltklinke 

17 Schaltnocken 

17.1 Schaltfinger 

17.2 Nockenfeder 

18 Erste Klinke 

19 Zweite Klinke 

20 Dritte Klinke 

21 Erster Rechen (Stunden) 
22 Zweiter Rechen (Viertel) 
23 Dritter Rechen (Minuten) 
23.1 Haken 

23.2 Innere Verzahnung 

23.3 Entriegelungsfláche 

24 Minutenstaffel 

25 Viertelstaffel 

26  Stundenstaffel 

27 Erster Hammerhebel 

28 Zweiter Hammerhebel 
29 Dritter Hammerhebel 

30 Vierter Hammerhebel 

31 Erster Hammer 

32 Zweiter Hammer 

33 Erste Tonfeder 

34 Zweite Tonfeder 


35 Einstellexzenter 
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Laufwerkfederhaus 


A-A Schnittachse für Fig. 2B 


Erste Pfeilrichtung — Entriegelung des Ablaufs des Federhauses 

Zweite Pfeilrichtung — Rúckstellkraft fúr den Auslósehebel 

Dritte Pfeilrichtung — Befreiung der Rechen 

Vierte Pfeilrichtung — Rúckstellkraft fúr den Schaltnocken 

Fünfte Pfeilrichtung - Schwenkbewegung der Rechen auf ihre jeweilige Staffel für die Zeitermittlung 


Sechste Pfeilrichtung — Schlagwerkfederhausantrieb 


Patentanspriiche 


1. 


10. 


Repetitionsschlagwerk fúr ein Uhrwerk umfassend einen Steuermechanismus, wobei der besagte Steuermechanis- 
mus ein Betátigungsorgan fúr die Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerks beinhaltet, dadurch gekennzeich- 
net, dass der besagte Steuermechanismus ferner eine Auslósesperrvorrichtung aufweist, die automatisch unmittelbar 
nach der Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerk aktiviert ist. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die besagte Auslósesperrvorrichtung in einer 
kinematischen Kette zwischen dem besagten Betätigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4) angeordnet ist. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 2, wobei die Auslósesperrvorrichtung ein Auslósehebel (12) aufweist, der zwi- 
schen einer Ruheposition und einer Arbeitsposition beweglich ist, und einen ersten Stift (14) aufweist, um in der Ru- 
heposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu blockieren, und in der Arbeitsposition den Ablauf 
des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu befreien. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3, wobei eine Ablaufgetriebekette (9) ebenfalls zwischen dem besagten Be- 
tátigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4) angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass der besagte ers- 
te Stift (14) des besagten Auslósehebels (12) mit einem auf einem Rad der besagten Ablaufgetriebekette (9) aufge- 
brachten zweiten Stift (15) zusammenwirkt, um in der Ruheposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses 
(4) zu blockieren, und in der Arbeitsposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu befreien. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3 oder 4, wobei der besagte Auslósehebel (12) mit wenigstens einem Fuh- 
rungseinschnitt (13.1) versehen ist, worin eine Ansatzschraube (13.2) eingefúhrt ist, um eine Gleitführungsvorrichtung 
(13) auszubilden. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3 bis 5, wobei der besagte Auslósehebel (12) ferner eine Haltspitze (12.2) 
aufweist, die mit einer Anhalteklinke (16) zusammenwirkt, um den besagten Auslósehebel (12) in der Arbeitsposition 
während des Ablaufs des Schlagwerkfederhauses (4) zu verriegeln. 


Repetitionsschlagwerk nach einem der Ansprúche 3 bis 6, wobei der besagte Auslósehebel (12) ferner ein federndes 
Element (12.1) aufweist, das fúr die Ermittlung der genauen Zeit verantwortlich ist, bevor der Ablauf des besagten 
Schlagwerkfederhauses (4) befreit wird. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 7, wobei das federnde Element (12.1) auf dem Weg zwischen der Ruheposition 
und der Arbeitsposition eine Schwenkbewegung eines mit Klinken versehenen Schaltnockens (17) bewirkt, die im 
Eingriff mit Haken von Rechen in der Ruheposition sind, und somit die mit Haken versehenen Rechen auf ihre jeweilige 
Staffel fallen lassen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 8, wobei das Repetitionsschlagwerk ein Minutenrepetitionsschlagwerk ist, das 
3 verschiedene Tóne jeweils fúr die Stunden, Viertel und Minuten klingeln lásst, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Steuermechanismus dafúr drei dedizierte Programmráder aufweist, und zwar ein Stundenprogrammrad (6), ein Vier- 
telprogrammrad (7), und ein Minutenprogrammrad (8), wobei die Verzahnungen der besagten Programmráder jeweils 
mit der inneren Verzahnung von einem ersten Rechen (21), einem zweiten Rechen (22), und einem dritten Rechen 
(23) im Eingriff kommen, die jeweils auf einer Stundenstaffel (26), Viertelstaffel (25) und Minutenstaffel (24) für die 
Zeitermittlung fallen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 9, wobei der Steuermechanismus ein modulares Abtriebsrad (5) aufweist, die 
im Kraftfluss zwischen dem Schlagwerkfederhaus (4) und einer Ablaufgetriebekette (9) steht, worauf die verschiede- 
nen Programmráder, d.h. das besagte Stundenprogrammrad (6), das besagte Viertelprogrammrad (7), und das be- 
sagte Minutenprogrammrad (8) gestapelt sind, die jeweils gestufte Verzahnungen aufweisen und mit der inneren Ver- 
zahnung von der úbereinanderliegenden besagten ersten Rechen (21), zweiten Rechen (22) und dritten Rechen (23) 
beim Ablauf des Schlagwerkfederhauses (4) im Eingriff kommen, dadurch gekennzeichnet, dass die Ruheposition 
des besagten Abtriebsrads (5) wenn das Schlagwerkfederhaus blockiert ist abhangig von der Position des besagten 


11. 


12. 
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ersten Stiftes (14) und der Übersetzungsverhältnisse des besagten Ablaufgetriebekette (9) derart bestimmt ist, dass 
die inneren Verzahnungen der besagten ersten Rechen (21), zweiten Rechen (22) und dritten Rechen (23) an den 
verschiedenen Programmrádern vorbeigehen kónnen, wenn die besagten Rechen (21,22,23) auf ihre jeweilige Staffel 
(24,25,26) fallen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, dass der besagte dritte Rechen (23) eine 
Entriegelungsfláche (23.3) aufweist, die mit einem auf der Anhaltklinke (16) angeordneten Einstellexzenters (35) auf 
dem Weg des besagten Auslósehebels (12) zurück von seiner Arbeitsposition zu seiner Ruheposition zusammenwirkt, 
um die Anhaltklinke (16) zu heben und somit die Rückkehr des besagten Auslösehebels (12) in seiner Ruheposition 
zu ermöglichen. 


Repetitionsschlagwerk nach einem der Ansprüche 2 bis 11, wobei der Steuermechanismus völlig getrennte kinema- 
tische Ketten einerseits zwischen dem Betätigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4), und andererseits zwi- 
schen einem getrennten Aufzugsorgan und dem besagten Schlagwerkfederhaus (4), aufweist. 


Fig. 1 
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(54) Repetitionsschlagwerk mit integrierter Auslósesperre. 


(57) Die vorliegende Erfindung betrifft ein Repetitionsschlag- 
werk fúr ein Uhrwerk umfassend einen Steuermechanismus der 
ein Betätigungsorgan für die Auslósung des besagten Repeti- 
tionsschlagwerks beinhaltet, und ferner eine Auslósesperrvor- 
richtung (12, 14) aufweist, die automatisch unmittelbar nach der 
Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerks aktiviert ist. 
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Beschreibung 


[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein neues Repetitionsschlagwerk, das einen besonderen Steuermechanismus 
aufweist, und insbesondere mit einer neuen gekoppelten Auslóse- und Verriegelungsvorrichtung versehen ist. 


[0002] Minutenrepetitionsschlagwerke sind seit den Breguet-Zeiten im achtzehnten Jahrhundert bekannt; sie sind dafúr 
gemeint, die aktuelle Zeit auf Wunsch mit Hilfe von verschiedenen Tónen anzugeben. Im Buch Theorie d'horlogerie von 
Reymondin, Monnier, Jeanneret, Pelaratti Seiten 219-224 wird einer der bekanntesten Beispiele für ein solches Schlag- 
werk veranschaulicht, das zwei Tonfedern anwendet, um üblicherweise jeweils die Stunden, dann die allfälligen Viertel- 
stunden, und schlussendlich die Ubrigen Minuten zu schlagen. Das Auslósen des Schlagwerks wird durch einen soge- 
nannten Aufzugsschieber betátigt, welcher zuerst die Zugfeder des Schlagwerkes mit Hilfe einer Zahnstange spannt, die 
mit einem auf dem Schlagwerksfederhausdeckel angeordneten Ritzel kammt. Am Ende des Arbeitsweges dieses Schie- 
bers wird der Ablauf des Schlagwerkes ausgelóst, wobei die Zusammenarbeit zwischen u.a. Rechen und Staffeln die 
aktuelle Zeit ermittelt, die das Ende des Arbeitswegs des Schiebers bedingt hat. 


[0003] Somit sind gemáss der herkommlichen Uhren, die ein Repetitionsschlagwerk umfassen, die Auslósung des Schlag- 
werks immer mit der Bespannung des modifizierten dedizierten Schlagwerkfederhauses gekoppelt, und ein mehrmaliges 
Auslósen der Repetitionen nicht móglich. Die Benutzerfreundlichkeit für ein solches Schlagwerk ist dadurch begrenzt, 
dass die benótigte Betátigungskraft, um den Aufzugsschieber zu drúcken ziemlich hoch ist, weil eben der Aufzug eines 
Federhauses ausgefúhrt wird, was sonst úblicher von einer Krone gemacht wird. Die enge Form des Schiebers kann dazu 
zum Abrutschen des Fingers fúhren, und somit zur Fehlbedienung kommen. 


[0004] Dazu ist keine Verriegelungsvorrichtung vorhanden, um ein nochmaliges Auslósen des Schlagwerkes auszu- 
schliessen solange dieses abläuft, was seine Betátigung besonders heikel macht. Auslósesperrvorrichtungen sind zwar 
fur Schlagwerke vorhanden; jedoch mússen sie in der Regel im Voraus manuell z.B. mit Hilfe eines Sperrhebels betátigt 
werden, um die sogenannte Stummschaltung zu realisieren. 


[0005] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, diese Nachteile zu überwinden. 


[0006] Es wurde eine Môglichkeit gesucht, eine Uhr mit einer Minutenrepetition zu entwickeln, welche, im Gegensatz zu 
den herkómmlichen und bekannten Uhren mit einem Repetitionsschlagwerk, das Auslósen des Schlagwerkes mehrfach 
ermôglicht, ohne das vor jedem Auslósen die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden muss, und dabei die 
Fehlbedienungen effizienter ausschliesst. 


[0007] Diese Aufgabe wird ausgehend vom Oberbegriff des Anspruchs 1 durch die kennzeichnenden Merkmale des An- 
spruchs 1 gelóst. 


[0008] Die vorgestellte Erfindung ermóglicht es, die Auslósefunktion eines Betátigungsorgans automatisch nach einer 
ersten Betátigung bis zum Ende des Ablaufs des Schlagwerks zu deaktivieren. Somit ist eine integrierte Auslósesperre 
realisiert, in dem es sichergestellt wird, das ein ausgelóster Ablauf des Schlagwerkes dann nicht mehr von allfálligen 
Fehlbedienungen gestórt werden kann: ein nochmaliges Auslósen des Schlagwerkwerkes kann nicht mehr durch das 
Betátigungsorgan ausgefúhrt werden, solange das Schlagwerk abläuft. 


[0009] Eine Uhr mit einem erfindungsgemássen ausgestatteten Repetitionsschlagwerk kann dieses Schlagwerk jedoch 
mehrmals hintereinander schlagen lassen, da dessen Auslósen zwar mit einer Auslósesperrvorrichtung gekoppelt ist, aber 
dabei gleichzeitig nun von dem Aufzug eines vorzugsweise dedizierten Schlagwerkfederhauses vóllig getrennt ist. Erst 
nach einer bestimmten Anzahl von Repetitionsvorgángen muss also die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden. 


[0010] Die Zugfeder des Schlagwerkes wird Über eine andere Vorrichtung gespannt, so dass ein mehrmaliges Auslósen 
der Repetition zuzulassen ist, wobei die Auslósung aus haptischen Gründen vorzugsweise Über einen Drücker statt eines 
Schiebers realisiert werden kann. Der Aufzug darf hingegen über eine gewóhnliche Krone ausgeführt werden. 


[0011] Das Auslósen der Repetition über einen Drücker, wie bei Chronografen, ist aus haptischen Gründen günstiger. 
Die bisher verwendeten Schieber im Geháuse erfordern eine deutliche Stufe als Abstútzung fúr den Finger wáhrend des 
Spannens der Zugfeder. Ist diese Stufe nicht besonders deutlich und griffig geformt, kann es zum Abrutschen des Fingers 
und somit zur Fehlbedienung kommen. Der Einbau eines Drückers in das Gehäuse einer Uhr ist deutlich einfacher und 
erfordert eine wesentlich einfachere Geháusekonstruktion im Vergleich mit einem Schieber. Die Wasser- und Staubdich- 
tigkeit ist mit der Verwendung eines Drückers leichter zu realisieren und zu garantieren als mit einem Schieber. 


[0012] Dadurch, dass die Spannung des Schlagwerkfederhauses von dem Auslósen des Schlagwerks getrennt ist, wird 
die Betátigungskraft fúr das Auslósen deutlich sinken, und somit dessen Aktivierung vereinfacht. Deshalb kann gleichzeitig 
ein anderes Aufzugsorgan, wie eine z.B. eine gewóhnliche Krone, für den Aufzug des Schlagwerkfederhauses angewanat 
werden, die dafúr angepasster als ein Schieber ist. 


[0013] Somit ist also nicht nur die Zuverlássigkeit und Robustheit des Steuermechanismus für das Schlagwerk verbessert, 
sondern auch dessen Benutzerfreundlichkeit. 


[0014] Gemáss einer bevorzugten Ausfúhrungsform wird die Auslósesperre mit Hilfe eines besonderen Auslósehebels 
realisiert, der zwischen einer Ruheposition und einer Arbeitsposition beweglich ist, und vorzugsweise durch einen Drúcker 
betátigt wird. In seiner Ruheposition blockiert der Auslósehebel den freien Ablauf eines Schlagwerkfederhauses, und in 
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seiner Arbeitsposition wird dieser Ablauf dann ermoglicht. Dank einer auf dem Auslósehebel angebrachte Spitze kann 
dieser in seiner Arbeitsposition von einer Halteklinke verriegelt werden, so dass unmittelbar nach der Betátigung des 
Drúckers Fehlbedienungen durch unerwúnschte erneute Betátigungen ausgeschlossen sind, und gleichzeitig der Ablauf 
des Schlagwerks ausgelóst. 


[0015] Gemáss dieser bevorzugten Ausführungsform kann im Rahmen einer Minutenrepetition ferner der Minutenrechen, 
der als Letzter von dem Schlagwerkssteuermechanismus angetrieben wird, eine Entriegelungsfláche aufweisen, die mit 
einem Einstellexzenters zusammenwirkt, um die Anhaltklinke zu heben und somit die Rúckkehr des Auslósehebels in 
seiner Ruheposition am Ende des Schlagwerkablaufs zu ermoglichen. 


[0016] Gemáss einer bevorzugten Ausführungsform weist der Auslósehebel ferner ein federndes, vorzugsweise mit einem 
Hauptteil einstúckig ausgebildetes Element, der auf dem Weg zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitsposition 
die Ermittlung der genauen zu schlagenden Zeit bewirkt, in dem er vorzugsweise einen mit Klinken versehenen Schaltno- 
cken drehend antreibt, um das Fallen von mit Haken versehenen Rechen auf ihre jeweilige Staffel zu ermóglichen. Die- 
ser Schritt erfolgt dann unabhángig von einem jeglichen Aufzugschritt eines Federhauses, da das Schlagwerkfederhaus 
wáhrenddessen immer noch blockiert ist. 


[0017] Gemáss einer bevorzugten Ausfúhrungsform weist der Auslósehebel ferner einen Stift fur die Verriegelung des 
Schlagwerkfederhauses in einer blockierenden Position. Dieser Stift wirkt vorzugsweise mit einem anderen Stift zusam- 
men, der vorzugweise auf einem Rad einer Ablaufgetriebekette, das im Kraftfluss mit dem Federhaus steht. Somit ist die 
Verriegelung modular aufgebaut, ohne dass Anderungen auf dem Schlagwerkfederhaus benotigt werden. 


[0018] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform ist ferner eine mit Anschlagfláchen versehene Gleitführungsvorrich- 
tung für den Auslösehebel vorgesehen, damit der Weg zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitsposition zuver- 
lässig wiederholt werden kann. 


[0019] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform sind zwei völlig dedizierte getrennte kinematische Kette einerseits für 
den Aufzug des Schlagwerkfederhauses zwischen einem Aufzugsorgan und dem Schlagwerkfederhaus, und andererseits 
zwischen einem Betätigungsorgan für das Auslösen des Schlagwerks und dem Schlagwerkfederhaus, ausgebildet. Somit 
ist der gesamte Steuermechanismus total modular aufgebaut, und z.B. könnte durchaus ein gewöhnliches Federhaus und 
ein entsprechender Aufzugsmechanismus für das Schlagwerk angewandt werden. Da gewöhnliche bzw. herkömmliche 
Komponenten wiedereingesetzt werden können, ist also das vorgeschlagene Repetitionsschlagwerk einfacher in einer Uhr 
integrierbar, und die Produktionskosten dadurch auch verringert. 


[0020] Gemäss einer bevorzugten Ausführungsform braucht das angewandte Federhaus keine besonderen Teile sowohl 
für seinen Aufzug, als auch für die Ermittlung der aktuellen Zeit und die Betätigung des Schlagwerks mehr aufzuweisen. 
Völlig getrennte Zeitermittlungs- und Ablaufprogrammvorrichtungen sind dafür auch modular ausgebildet, und somit die 
gleichen Vorteile im Sinne von Kompatibilität, Integrationsmöglichkeit, und Herstellungskostensenkung anbieten. Dadurch, 
dass keine zusätzlichen Elemente im Vergleich zu herkömmlichen Schlagwerkfederhäusern auf dem Federhaus aufein- 
andergelegt werden müssen, wird auch weniger Raum in der Höhenrichtung auf der Werkplatte für die Aufnahme des 
gesamten Schlagwerkmoduls gebraucht, so dass ein insgesamt dünneres Uhrwerk hergestellt werden kann. 


[0021] Vorteilhafte Ausführungsformen der Erfindung sind in den Unteransprüchen und in der nun folgenden Beschreibung 
beschrieben. 


[0022] Im Folgenden wird ein bevorzugtes Ausführungsbeispiel der Erfindung unter Bezugnahme auf die beigefügten Fi- 
guren beschrieben, die sich mit einem neuen Minutenrepetitionsschlagwerk befassen und die wesentlichsten Teile der 
Auslöse- und Auslösesperrvorrichtung, wobei insbesondere ein Auslösehebel in seiner jeweiligen Ruhe- und Arbeitspo- 
sition bei verschiedenen Sequenzen während des Ablaufs des Schlagwerks darstellt wird, und getrennte Auslöse- und 
Aufzugsgetriebeketten veranschaulicht sind. 


Dabei zeigen die Figuren im Einzelnen: 
[0023] 


Fig. 1: eine Ansicht der Aufzugsgetriebekette des Schlagwerkfederhauses, und der mit einem Ablaufreg- 
ler versehenen Ablaufgetriebekette des Schlagwerkfederhauses; 


Fig. 2A und 2B jeweils eine Ansicht eines Auslösehebels in seiner Ruheposition, wobei die Zusammenwirkung von 
Stiften für Verriegelungsvorrichtung des Schlagwerkfederhauses hervorgehoben wird; und eine de- 
tailliertere sagittalgeschnittene Ansicht Entlang Schnitt Richtung A-A der Stiftenanordnung; 


Fig. 3 eine Ansicht eines Auslösehebels in seiner Arbeitsposition, wobei eine weitere Verriegelungsvor- 
richtung für die Auslösesperre nun hervorgehoben wird; 


Fig. 4A und B: jeweils eine Ansicht der Vorrichtung für die Freigabe der verschiedenen involvierten Rechen bei 
der Auslösung des Schlagwerks, damit sie die entsprechenden Zeitangaben ermitteln können, in 
dem sie auf ihre jeweilige Staffel fallen, und eine detaillierte Ansicht der relativen Position der Zäh- 
ne eines Rechens gegenüber den Zähnen der Programmräder währenddessen; 
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Fig. 5: eine Ansicht der Zusammenarbeit der Rechen mit ihren jeweiligen Programmrádern wáhrend des 
Ablaufs des Schlagwerks, d.h. wenn die Hámmer eigentlich betátigt werden, um die Tonfedern zu 
schlagen; 

Fig. 6 eine Ansicht der gleichen Teile wie bei Fig. 4 und 5, wobei die Entriegelung des Auslôsehebels, 


wenn er in seine Ruheposition zurückkehrt, veranschaulicht wird. 


[0024] Die folgenden Figuren zeigen jeweils die Struktur des Steuermechanismus mit getrennten Aufzugs- und Auslóse- 
vorrichtungen und die Reihenfolge von Operationen nach dem Auslósen des Schlagwerks, die diesen Steuermechanismus 
wahrend des Ablaufs des Schlagwerks in verschiedenen Zustanden bringt. 


[0025] Auf Fig. 1 wird auf der rechten Seite eine bevorzugte Ausfúhrungsform fúr die angewandte Aufzugsvorrichtung 
fur die Spannung des Schlagwerks gezeigt. Durch Drehen an der Aufzugwelle 1.1 einer gewóhnlichen Krone 1 wird die 
Aufzugsgetriebekette 2 in eine Drehbewegung versetzt. Dadurch wird eine erste Zugfeder 3 des Schlagwerkfederhauses 
4 gespannt. Die erste Zugfeder 3 ist, wie von einer Uhr mit einem automatischen Aufzug bekannt, mit einem Rutschzaum 
ausgestattet. Durch die gleiche Drehbewegung wird auch eine zweite, nicht dargestellte Zugfeder eines Laufwerkfeder- 
hauses 40 der Uhr gespannt; auch diese ist mit einem Rutschzaum ausgestattet. Somit werden beide Zugfedern durch das 
Drehen der Aufzugwelle bis zum Erreichen der jeweiligen Gleitmomente gespannt, und die Gangreserve somit maximiert, 
da die Energie, die für das Schlagwerk benótigt ist, nicht von der übrigen Gangreserve abgekúrzt wird. Der Vorteil des 
vorgeschlagenen kombinierten Aufzugs besteht darin, dass die Anzahl von Aufzugsiterationen minimiert ist; dabei wird 
jedoch gleichzeitig die benótigte Aktivierungskraft um die Krone zu drehen leicht erhóht. 


[0026] Die Abzweigung zwischen beiden Aufzugsketten erfolgt beim Aufzugritzel 11 der als Zwischenglied sowohl fúr den 
Aufzug des Schlagwerks und des Laufwerks gilt. Es ware als Variante zu der hier beschriebenen Lósung moglich, die 
beiden Zugfedern auch durch unterschiedliche Drehrichtungen an der Aufzugwelle zu spannen, in dem ein Freilaufme- 
chanismus auf einem Zwischenrad eingefügt ist, oder einen Aufbau mit zwei getrennten Aufzugwellen herzustellen. 


[0027] Auf der linken Seite von Fig. 1 wird eine völlig getrennte, und von diesem Aufzugsmechanismus völlig entkoppelte 
Ablaufvorrichtung fúr das Schlagwerkfederhaus 4 veranschaulicht. Im direkten Eingriff mit dem Schlagwerkfederhaus 4 
befindet sich ein Abtriebsrad 5. Auf diesem Abtriebsrad 5 befinden sich in einem bestimmten Winkel zueinander ausge- 
richtet drei gestapelte Programmráder 6, 7 und 8, die gestufte Verzahnungen aufweisen und jeweils in einem anderen 
Schaltplan kammen. Mit dem Abtriebsrad 5 befindet sich im Eingriff eine Ablaufgetriebekette 9, an deren Ende sich ein 
Ablaufregler 10 befindet. Dieser Ablaufregler 10 kann eine Trommelbremse, ein Fliehkraftregler, ein Magnetregler oder ein 
anderes, die Drehzahl der Getriebekette 9 regelndes Element sein. 


[0028] Wie auf Fig. 2A und 2B dargestellt, kann dank der Entkopplung des Aufzugs des Schlagwerkfederhauses und 
der Auslósung des Schlagwerks, diese Auslósung nun von einem gewóhnlichen Drucker O statt eines Schiebers betátigt 
werden. Eine vóllig getrennte kinematische Kette im Vergleich zu der anderen kinematischen Kette zwischen auf Fig. 1 
dargestellte Krone 1 und dem Schlagwerkfederhaus 4 weist einen Auslósehebel 12 auf, der von dem Drucker O betátigt 
wird, und fúr den Ablauf des Schlagwerkfederhauses 4 verantwortlich ist. 


[0029] Wie auf Fig. 2A gezeigt, wird der freie Ablauf des Federhauses 4 in der Ruhestellung des Auslósehebels 12 durch 
zwei Stifte 14 und 15 verhindert. Dabei befindet sich der Stift 14 im radialen Bewegungskreis des Stiftes 15 und blockiert 
so die Drehbewegung und den Ablauf der Getriebekette 9. Diese zwei Stifte werden im Detail auf Fig. 2B gezeigt, die eine 
sagittalgeschnittene Ansicht Entlang Schnitt Richtung A-A der gegenseitigen Stiftanordnung darstellt. 


[0030] Wird der Auslôsehebel 12 in der ersten Pfeilrichtung «a» von dem Drúcker O gedrúckt, tritt der auf dem Auslósehe- 
bel 12 befestigte Stift 14 aus dem radialen Bewegungskreis des Stiftes 15 aus und ermoglicht somit den freien Ablauf des 
Schlagwerkfederhauses 4. Eine solche modulare Anordnung der Entriegelungsvorrichtung fúr den Ablauf dieses Feder- 
hauses - d.h. das Schlagwerkfederhaus 4 — die ausschliesslich Elemente ausserhalb des Federhauses involviert, erlaubt 
es, weiterhin mit herkömmlichen Federhausstrukturen zu arbeiten, die keine zusätzlichen oder geänderten Teile aufweisen 
sollen. Somit ist das vorgeschlagene Repetitionsschlagwerk einfacher in einer Uhr integrierbar. 


[0031] Gemäss der auf Fig. 2A dargestellten bevorzugten Ausführungsform weist der Auslösehebel 12 ferner zwei Füh- 
rungseinschnitte 13.1 auf, worin jeweils eine Ansatzschraube 13.2 für die Befestigung auf der Werkplatte angeschraubt 
ist, und die Bewegung des Auslösehebels 12 gleitend entlang der ersten Pfeilrichtung «a» beschränkt, wobei diese Rich- 
tung der Längsrichtung der Führungseinschnitte 13.1 entspricht. Somit ist eine Gleitführungsvorrichtung 13 zwischen zwei 
Anschlägen ausgebildet, die jeweils eine erste sogenannte Ruheposition, und eine zweite sogenannte Arbeitsposition 
bestimmen. Die Ruheposition ist auf Fig. 2A dargestellt, wohingegen die Arbeitsposition auf Fig. 3 dargestellt, wie die 
entgegengesetzte Position der Ansatzschraube 13.2 in ihren jeweiligen Führungseinschnitte 13.1 darauf hinweisen. 


[0032] Sobald der Auslösehebel 12 seine maximale Arbeitsposition erreicht hat, wird er durch eine Anhaltklinke 16, die in 
eine Aussparung hinter einer Haltespitze 12.2 eingreift, in dieser Position festgehalten. Somit bietet der vorgeschlagene 
Steuermechanismus eine zusätzliche Verriegelungsvorrichtung, in dem eine integrierte Auslösesperre gewährleistet ist, 
sobald der Drücker 0 betätigt worden ist. Der Auslösehebel 12 wird in seiner Arbeitsposition bis zum Ende des Schlag- 
werkablaufs bleiben, selbst wenn der Drücker 0 vorzugsweise zurück in seine Ruheposition von einer Rückstellfeder ge- 
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bracht wird, und insofern wieder betátigt werden kónnte. Eine solche weitere Betátigung wúrde jedoch dann nichts mehr 
bewirken. 


[0033] Fig. 4A zeigt, was die Gleitoewegung des Auslósehebels 12 zwischen seiner Ruheposition und seiner Arbeitspo- 
sition bewirkt. Wie auf Fig. 4A dargestellt, befinden sich die Ansatzschrauben 13.2 mitten in den lánglichen Offnungen 
der Fúhrungseinschnitte 13.1. Auf dem Weg zu der maximalen Arbeitsposition entlang der ersten Pfeilrichtung «a» muss 
der Auslósehebel 12 eine entlang der zweiten entgegengesetzten Pfeilrichtung «a1 «von der Auslöserückstellfeder 12.3 
ausgeúbten Rückstellkraft überwinden. Dabei dreht der Auslósehebel 12 mit einem vorzugsweise einstückig ausgebilde- 
ten federnden Element 12.1 einen Schaltnocken 17 in der dritten Pfeilrichtung «b», wobei die von der Schaltnockenfeder 
17.2 in der vierten entgegengesetzten Pfeilrichtung «b'» ausgeübte Rückstellkraft auch überwunden werden muss. Durch 
diese Drehung des Schaltnockens 17 werden die drei übereinander liegenden Klinken, d.h. die erste Klinke 18, zweite 
Klinke 19, und dritte Klinke 20 ebenfalls in der dritten Pfeilrichtung «b» gedreht, und geben die übereinander liegenden 
Rechen, d.h. den ersten Rechen 21, den zweiten Rechen 22, und den dritten Rechen 23 frei. Diese drei Rechen 21,22,23 
fallen dann in Pfeilrichtung «c», durch eine Federkraft angetrieben, auf ihre jeweilige Staffel. Gemäss der bevorzugten 
Ausführungsform besteht das Repetitionsschlagwerk in einem Minutenrepetitionsschlagwerk, und die drei Rechen sind 
jeweils mit Stunden-, Viertel-, und Minutenangaben verbunden. Aus der Fig. 4A kommen dementsprechend die Minuten- 
staffel 24, Viertelstaffel 25 und Stundenstaffel 26 hervor, die jeweils mit dem dritten Rechen 23, dem zweiten Rechen 
22, und dem ersten Rechen 21 zusammenwirken. Gemäss der dargestellten bevorzugten Ausführungsform ist jeder Re- 
chen vorzugsweise mit einem Haken versehen, der jeweils von einer entsprechenden Klinke in einer gesperrten Position 
gehalten wird. Auf Fig. 4A ist nur der Haken 23.1 des dritten Rechens 23 veranschaulicht, der mit der dritten Klinke 20 
zusammenwirkt. Die übrigen Haken, die sich in anderen unteren Schaltplänen befinden, sind darunter versteckt. Man kann 
auch auf diese Figur feststellen, dass der dritte Rechen 23 mit einer inneren Verzahnung 23.2 versehen ist, die von dem 
Minutenprogrammrad 8 angetrieben werden soll, wie später mit Hilfe von Fig. 5, die den Ablauf des Schlagwerks nach 
der Ermittlung der aktuellen Zeit darstellt, erklärt. 


[0034] Jedoch muss im Voraus gemäss dieser bevorzugten Ausführungsform die innere Verzahnung 23.2 des dritten 
Rechens 23, und sonst eigentlich die innere Verzahnung aller Rechen imstande sein, an den Programmrädern vorbeizu- 
kommen, ohne dass sie davon blockiert werden. Nämlich ist der Ablauf des Schlagwerkfederhauses 4 in dieser mittleren 
Position des Auslösehebels 12 zwischen der Ruheposition und der Arbeitsposition durch die Stiften — d.h. den ersten Stift 
14 und den zweiten Stift 15 immer noch blockiert, und da das Antriebsrad 5 im Kraftfluss zwischen dem Schlagwerkfeder- 
hauses 4 und dem zweiten Stift 15 steht, ist dieses Rad und somit alle darauf gelagerten Programmräder auch immer 
noch blockiert. 


[0035] Fig. 4B zeigt in welcher Position das Abtriebsrad 5 sich befinden muss, damit weder das Stundenprogrammrad 
6, noch das Viertelprogrammrad 7, noch das Minutenprogrammrad 8 das Fallen der Rechen auf die Staffel verhindern 
kann. Dafür ist die Ruheposition dieses Abtriebsrads 5 abhängig von der Drehposition des zweiten Stiftes 15 und den 
Übersetzungsverhältnissen in der Ablaufgetriebe schon bei der Montage derart festgelegt, dass keine Verzahnung in dem 
unteren Winkelsegment der Programmräder liegt. Somit kann die innere Verzahnung der Rechen nie im Eingriff mit den 
Programmrädern bei dieser Sequenz der Freigabe der Rechen kommen, sondern erst später wenn das Schlagwerkfeder- 
haus 4 nicht mehr blockiert ist. 


[0036] Bevor der Auslösehebel 12 seine maximale Arbeitsposition erreicht hat, gibt das federnde Element 12.1 den Schal- 
finger 17.1 des Schaltnockens 17 wieder frei. Dieser bewegt sich durch die Rückstellkraft der dargestellten Schaltnocken- 
feder 17.2 entgegengesetzt der dritten Pfeilrichtung «b», d.h. in der vierten Pfeilrichtung «b'» in seine Ruheposition. 


[0037] Wie schon anhand Fig. 3 erklärt, soll der Auslösehebel 12 durch die Anhaltklinke 16 in seiner maximalen Arbeits- 
position festgehalten werden, sobald er diese erreicht hat. Der Auslösehebel 12 befindet sich nun in einer solchen Position 
auf der linken Seite von Fig. 5, in welcher er den freien Ablauf des Federhauses ermöglicht. 


[0038] Die auf dem Abtriebsrad 5 gelagerten drei Programmräder, d.h. das Stundenprogrammrad 6, das Viertelprogramm- 
rad 7 und das Minutenprogrammrad 8 transportieren in ihrer Drehbewegung in der sechsten Pfeilrichtung «d», d.h. die 
Ablaufrichtung des Schlagwerkfederhauses nacheinander jeweils den ersten Rechen 21, den zweiten Rechen 22, und 
schlussendlich den dritten Rechen 23 bis zu ihrer Ruheposition, welche sie erreichen, indem sie mit ihrem Haken ihre 
jeweilige erste Klinke 18; zweite Klinke 19 und dritte Klinke 20 ausheben und nach deren Einfall dort stehen bleiben. 


[0039] Auf dem Weg zu ihrer Ruheposition bewegen die Rechen ihre jeweils zugehörigen ersten Hammerhebel 27, zwei- 
ten Hammerhebel 28, dritten Hammerhebel 29 und vierten Hammerhebel 30, welche wiederum jeweils den ersten Ham- 
mer 31 und den zweiten Hammer 32 gegen die erste Tonfeder 33 und die zweite Tonfeder 34 schlagen lassen. Eine solche 
Konfiguration mit zwei Tonfedern wird auf Fig. 5 veranschaulicht, wobei die Stunden mit einem gewissen ersten Ton ange- 
geben ist, dann die Viertelstunden mit einer Kombination von dem ersten Ton mit einem zweiten Ton, und schlussendlich 
die Minuten mit dem zweiten Ton alleine. Eine andere Konfiguration mit z.B. nur 3 Hebeln, die jeder von einem Rechen 
gesteuert werden, und wiederum einen dedizierten Hammer gegen eine jeweilige Tonfeder schlagen würde, wäre jedoch 
auch im Rahmen der vorliegenden Erfindung denkbar. 


[0040] Wie auf Fig. 6 dargestellt, beginnt eine auf dem dritten Rechen 23 angeordnete Entriegelungsfläche 23.3 mithilfe 
eines Einstellexzenters 35 die Anhaltklinke 16 kurz vor dem Erreichen der Endposition des dritten Rechens 23, wo der 
Haken 23.1 wieder im Eingriff mit der dritten Klinke 20 steht, anzuheben. Dafür ist der Einstellexzenter 35 vorzugweise 
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auf der entgegengesetzten Seite der Schwenkachse 16.1 der Anhaltklinke 16 ausgebildet. Die Spitze der Anhaltklinke 
16 entfernt sich dadurch von der Haltespitze 12.2 des Auslósehebels 12. Dieser kann daraufhin, angetrieben durch die 
hier nur teilweisedargestellte Auslóserückstellfeder 12.3, in der zweiten Pfeilrichtung «а > entgegengesetzt der ersten 
Pfeilrichtung «a» in seine Ruhestellung zurúckkehren. Dabei springt das federnde Element 12.1, der bei der Auslósung 
des Schlagwerks den Schaltnocken 17 antreibt, wieder über den Schaltfinger 17.1 um vor ihm in der Ruheposition des 
Auslósehebels zu stehen. 


[0041] Somit ist die Mechanik wieder in der Ausgangslage angekommen und die Repetition kann erneut ausgelöst werden, 
wenn auf den Drücker 0 gedrückt wird. 


[0042] Im Gegenteil zu den bisher bekannten Repetitionen, die wegen ihrer Bauart vor jedem Schlagen bedingen, dass 
die Zugfeder des Schlagwerkes erneut gespannt wird, ermöglicht es die vorgestellte Erfindung, eine Uhr mit einem Repe- 
titionsschlagwerk mehrmals hintereinander schlagen zu lassen. Erst nach einer bestimmten Anzahl von Repetitionsvor- 
gängen muss die Zugfeder des Schlagwerkes neu gespannt werden. 


[0043] Durch die vorgeschlagene integrierte Auslösesperre wird dazu verhindert, dass die Repetition ein weiteres Mal 
ausgelöst wird, währenddessen sie bereits schlägt, was eine erhöhte Robustheit und Zuverlässigkeit anbietet, wobei der 
modulare Aufbau der Auslösesperrvorrichtung es erlaubt, gewöhnlichen Teilen eines Uhrwerks (d.h. Federhaus & Drücker) 
wiedereinzusetzen, und damit die Herstellungskosten und Integrationskosten in bestehenden Uhrwerken so tief wie mög- 
lich zu halten. 


[0044] Der Fachmann wird aus dieser Beschreibung jedoch verstehen, dass der Gegenstand der vorliegenden Erfindung 
andere Varianten sowohl für die Auslösesperre, als auch für die Entkopplung zwischen der Auslösungsvorrichtung und der 
Aufzugsvorrichtung umfasst, und nicht nur für ein Minutenrepetitionsschlagwerk angepasst ist sondern für alle Arten von 
Repetitionsschlagwerke angewandt werden kann. Es ist insbesondere möglich, die vorgestellte Erfindung auf alle in der 
Uhrmacherei bekannten Repetitionsarten, wie z. B. Viertelrepetition oder Minutenrepetition anzuwenden. Das Blockieren 
des Federhauses kónnte z.B. mit der Schwenkbewegung einer Wippe, die direkt auf die aussere Ablaufverzahnung des 
Federhauses oder eines anderen Rads im Eingriff kommen wúrde, zu realisieren statt durch die Zusammenarbeit zwi- 
schen Stiften; umgekehrt kónnte die Verriegelung des Auslósehebels in seiner Arbeitsposition einen Stift statt eine Spitze 
involvieren. Die Entriegelungsvorrichtung, die die Rückkehr des Auslósehebels am Ende des Ablaufs des Schlagwerks 
ermöglichen soll, muss auch nicht unbedingt die Form einer auf einem Minutenrechen angeordneten Entriegelungsflache 
und eines Einstellexzenters nehmen, sondern generell mit dem allerletzten betátigten Steuerorgan gekoppelt sein, damit 
diese Entriegelung erst nachdem alle Töne fertig geschlagen worden sind erfolgt. 


[0045] Das Auslösen der Repetition über einen gewöhnlichen Drücker (wie bei Chronografen) ist aus haptischen Gründen 
günstiger im Vergleich zu den bisher verwendeten Schieber, aber andere Betätigungsorgane, wie z.B. eine Lünette, die 
dann gedreht statt gedrückt werden sollte, wären auch im Rahmen der Erfindung denkbar. Die gleiche Überlegung gilt 
für das Aufzugsorgan, dass nicht unbedingt die Form einer gewöhnlichen Krone nehmen soll, sondern auch z.B. von 
einem anderen Drücker geformt werden, wobei die Gleitbewegung des Drückers dann später in einer Getriebekette in 
einer Drehbewegung umgewandelt werden soll. 


[0046] Die erwähnte detaillierte bevorzugte Ausführungsform gilt also nur als Beispiel, und sollte nicht als Beschränkung 
für die Auslegung der Ansprüche gedeutet werden. 


BEZUGSZEICHENLISTE 


Viertelprogrammrad 


Minutenprogrammrad 


[0047] 
0 Drücker (bevorzugte Ausführungsform für das Betätigungsorgan) 
1 Krone 
1.1 Aufzugswelle 
2 Aufzugsgetriebekette 
3 Erste Zugfeder (Schlagwerk) 
4 Schlagwerkfederhauses 
5 Abtriebsrad 
6 Stundenprogrammrad 
7 
8 
9 


Ablauf getriebekette 
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10 Ablaufregler 

11 Aufzugsritzel (Zwischenglied für die Abzweigung zwischen Schlagwerk + Laufwerk) 
12 Auslósehebel 

12.1 Federndes Antriebselement (für Schaltnocken 17) 
12.2 Haltespitze 

12.3 Auslôsehebelrückstellfeder 
13 Gleitführungsvorrichtung 
13.1 Fúhrungseinschnitte 
13.2 Ansatzschrauben 

14 Erster Stift 

15 Zweiter Stift 

16 Anhaltklinke 

17 Schaltnocken 

17.1 Schaltfinger 

17.2 Nockenfeder 

18 Erste Klinke 

19 Zweite Klinke 

20 Dritte Klinke 

21 Erster Rechen (Stunden) 
22 Zweiter Rechen (Viertel) 
23 Dritter Rechen (Minuten) 
23.1 Haken 

23.2 Innere Verzahnung 

23.3 Entriegelungsfláche 

24 Minutenstaffel 

25 Viertelstaffel 

26  Stundenstaffel 

27 Erster Hammerhebel 

28 Zweiter Hammerhebel 
29 Dritter Hammerhebel 

30 Vierter Hammerhebel 

31 Erster Hammer 

32 Zweiter Hammer 

33 Erste Tonfeder 

34 Zweite Tonfeder 


35 Einstellexzenter 
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Laufwerkfederhaus 


A-A Schnittachse für Fig. 2B 


Erste Pfeilrichtung — Entriegelung des Ablaufs des Federhauses 

Zweite Pfeilrichtung — Rúckstellkraft fúr den Auslósehebel 

Dritte Pfeilrichtung — Befreiung der Rechen 

Vierte Pfeilrichtung — Rúckstellkraft fúr den Schaltnocken 

Fünfte Pfeilrichtung - Schwenkbewegung der Rechen auf ihre jeweilige Staffel für die Zeitermittlung 


Sechste Pfeilrichtung — Schlagwerkfederhausantrieb 


Patentanspriiche 


1. 


10. 


Repetitionsschlagwerk fúr ein Uhrwerk umfassend einen Steuermechanismus, wobei der besagte Steuermechanis- 
mus ein Betátigungsorgan fúr die Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerks beinhaltet, dadurch gekennzeich- 
net, dass der besagte Steuermechanismus ferner eine Auslósesperrvorrichtung aufweist, die automatisch unmittelbar 
nach der Auslósung des besagten Repetitionsschlagwerk aktiviert ist. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die besagte Auslósesperrvorrichtung in einer 
kinematischen Kette zwischen dem besagten Betätigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4) angeordnet ist. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 2, wobei die Auslósesperrvorrichtung ein Auslósehebel (12) aufweist, der zwi- 
schen einer Ruheposition und einer Arbeitsposition beweglich ist, und einen ersten Stift (14) aufweist, um in der Ru- 
heposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu blockieren, und in der Arbeitsposition den Ablauf 
des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu befreien. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3, wobei eine Ablaufgetriebekette (9) ebenfalls zwischen dem besagten Be- 
tátigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4) angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass der besagte ers- 
te Stift (14) des besagten Auslósehebels (12) mit einem auf einem Rad der besagten Ablaufgetriebekette (9) aufge- 
brachten zweiten Stift (15) zusammenwirkt, um in der Ruheposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses 
(4) zu blockieren, und in der Arbeitsposition den Ablauf des besagten Schlagwerkfederhauses (4) zu befreien. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3 oder 4, wobei der besagte Auslósehebel (12) mit wenigstens einem Fuh- 
rungseinschnitt (13.1) versehen ist, worin eine Ansatzschraube (13.2) eingefúhrt ist, um eine Gleitführungsvorrichtung 
(13) auszubilden. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 3 bis 5, wobei der besagte Auslósehebel (12) ferner eine Haltspitze (12.2) 
aufweist, die mit einer Anhalteklinke (16) zusammenwirkt, um den besagten Auslósehebel (12) in der Arbeitsposition 
während des Ablaufs des Schlagwerkfederhauses (4) zu verriegeln. 


Repetitionsschlagwerk nach einem der Ansprúche 3 bis 6, wobei der besagte Auslósehebel (12) ferner ein federndes 
Element (12.1) aufweist, das fúr die Ermittlung der genauen Zeit verantwortlich ist, bevor der Ablauf des besagten 
Schlagwerkfederhauses (4) befreit wird. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 7, wobei das federnde Element (12.1) auf dem Weg zwischen der Ruheposition 
und der Arbeitsposition eine Schwenkbewegung eines mit Klinken versehenen Schaltnockens (17) bewirkt, die im 
Eingriff mit Haken von Rechen in der Ruheposition sind, und somit die mit Haken versehenen Rechen auf ihre jeweilige 
Staffel fallen lassen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 8, wobei das Repetitionsschlagwerk ein Minutenrepetitionsschlagwerk ist, das 
3 verschiedene Tóne jeweils fúr die Stunden, Viertel und Minuten klingeln lásst, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Steuermechanismus dafúr drei dedizierte Programmráder aufweist, und zwar ein Stundenprogrammrad (6), ein Vier- 
telprogrammrad (7), und ein Minutenprogrammrad (8), wobei die Verzahnungen der besagten Programmráder jeweils 
mit der inneren Verzahnung von einem ersten Rechen (21), einem zweiten Rechen (22), und einem dritten Rechen 
(23) im Eingriff kommen, die jeweils auf einer Stundenstaffel (26), Viertelstaffel (25) und Minutenstaffel (24) für die 
Zeitermittlung fallen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 9, wobei der Steuermechanismus ein modulares Abtriebsrad (5) aufweist, die 
im Kraftfluss zwischen dem Schlagwerkfederhaus (4) und einer Ablaufgetriebekette (9) steht, worauf die verschiede- 
nen Programmráder, d.h. das besagte Stundenprogrammrad (6), das besagte Viertelprogrammrad (7), und das be- 
sagte Minutenprogrammrad (8) gestapelt sind, die jeweils gestufte Verzahnungen aufweisen und mit der inneren Ver- 
zahnung von der úbereinanderliegenden besagten ersten Rechen (21), zweiten Rechen (22) und dritten Rechen (23) 
beim Ablauf des Schlagwerkfederhauses (4) im Eingriff kommen, dadurch gekennzeichnet, dass die Ruheposition 
des besagten Abtriebsrads (5) wenn das Schlagwerkfederhaus blockiert ist abhangig von der Position des besagten 


11. 


12. 
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ersten Stiftes (14) und der Übersetzungsverhältnisse des besagten Ablaufgetriebekette (9) derart bestimmt ist, dass 
die inneren Verzahnungen der besagten ersten Rechen (21), zweiten Rechen (22) und dritten Rechen (23) an den 
verschiedenen Programmrádern vorbeigehen kónnen, wenn die besagten Rechen (21,22,23) auf ihre jeweilige Staffel 
(24,25,26) fallen. 


Repetitionsschlagwerk nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, dass der besagte dritte Rechen (23) eine 
Entriegelungsfláche (23.3) aufweist, die mit einem auf der Anhaltklinke (16) angeordneten Einstellexzenters (35) auf 
dem Weg des besagten Auslósehebels (12) zurück von seiner Arbeitsposition zu seiner Ruheposition zusammenwirkt, 
um die Anhaltklinke (16) zu heben und somit die Rückkehr des besagten Auslösehebels (12) in seiner Ruheposition 
zu ermöglichen. 


Repetitionsschlagwerk nach einem der Ansprüche 2 bis 11, wobei der Steuermechanismus völlig getrennte kinema- 
tische Ketten einerseits zwischen dem Betätigungsorgan und einem Schlagwerkfederhaus (4), und andererseits zwi- 
schen einem getrennten Aufzugsorgan und dem besagten Schlagwerkfederhaus (4), aufweist. 


Fig. 1 
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(54) Mécanisme d'activation magnétique de sonnerie d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme de sonnerie 
(100) d'horlogerie, comportant un mécanisme moteur pour 





successivement soumise ladite partie magnétisée (3) pour dé- 
clencher, selon le cas, l'armage dudit marteau (1) ou la frappe 
dudit marteau (1) sur ledit timbre (4). 

L'invention concerne également une montre (200) compor- 
tant un tel mécanisme de sonnerie (100). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de sonnerie d'horlogerie, comportant un mécanisme moteur pour 
l'entraînement et la commande de sonnerie pour la manoeuvre d'au moins un marteau mobile entre une premiere position 
darmage et une deuxième position de frappe, dans laquelle deuxième position de frappe ledit marteau est agencé pour 
percuter un timbre. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0003] L'invention concerne le domaine des piéces d'horlogerie à sonnerie, plus précisément des montres. 


Arriére-plan de l'invention 


[0004] Un mécanisme de sonnerie classique pour piéce d'horlogerie, notamment une montre, utilisant au moins un mar- 
teau, armé par un ressort, et libéré par un moyen de commande pour la percussion d'un timbre donné, présente en général 
des inconvénients chroniques: une partie de l'énergie libérée par le ressort de marteau est stockée dans l'amortisseur, et 
n'est pas communiquée au timbre. De plus, on observe souvent un second choc lors du retour du timbre, dü au temps im- 
portant que met le marteau à revenir en place. L'altération du son n'est pas acceptable, surtout pour une piéce d'horlogerie 
de prix souvent trés élevé. 


Résumé de l'invention 


[0005] L'invention se propose d'améliorer le fonctionnement des marteaux d'une montre à sonnerie, en optimisant la 
percussion des marteaux sur les timbres, et d'éviter un second choc d'un marteau sur un timbre. 


[0006] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie selon la revendication 1. 
[0007] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


Description sommaire des dessins 


[0008] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


Lafig. 1 représente, de facon schématisée et en vue en plan, un actionneur avec, et dans une représentation li- 
néaire, paralléles l'une à l'autre, une piste intérieure et une piste extérieure, chacune comportant une alter- 
nance de rampes de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, représentées 
par des triangles s'élargissant dans le sens de la croissance de la magnétisation, et de pics de potentiel, 
représentés par des cercles, ces rampes et pics étant en quinconce sur les deux pistes intérieure et exté- 
rieure; les rampes et pics se comportent toujours de la même façon, en particulier en répulsion par rapport 
à un objet aimanté de polarité donnée se déplacant au-dessus des pistes; 


la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, une piste extérieure comportant toujours une alternance de 
rampes en croissance et de pics de potentiel, et une piste intérieure ne comportant que des pics de poten- 
tiel; 


la fig. 3 représente, de facon similaire à la fig. 1, une piste extérieure comportant toujours une alternance de 
rampes en croissance et de pics de potentiel, et une piste intérieure comportant, en alternance avec des 
pics de potentiel, des rampes en croissance de potentiel de polarité opposée aux polarités des pics de la 
piste interne et des rampes et pics de la piste externe et donc coopérant alors en attraction avec un objet 
aimanté de polarité donnée se déplacant au-dessus des pistes; sur l'ensemble des figures, les zones ha- 
churées signalent une polarité magnétique opposée à celle de l'objet aimanté considéré, notamment une 
partie magnétisée d'un marteau de sonnerie; 


la fig. 4 représente, de facon similaire à la fig. 1, une piste extérieure comportant toujours une alternance de 
rampes en croissance et de pics de potentiel, et une piste intérieure comportant, en alternance avec des 
pics de potentiel, des rampes de potentiel en décroissance et de polarité opposée aux polarités des pics de 
la piste interne et des rampes et pics de la piste externe et donc coopérant alors en attraction avec objet ai- 
manté de polarité donnée se déplacant au-dessus des pistes; 


la fig. 5 représente, de facon schématisée et en vue en plan, une application de la configuration de la fig. 3, à la 
manoeuvre d'un mobile magnétisé situé dans un plan paralléle à celui des pistes intérieure et extérieure, 
ce mobile étant constitué d'un marteau comportant une partie magnétisée représentée en noir à l'extrémité 
d'un bras figuré en pointe, ce marteau comportant un corps de frappe avec un percuteur agencé pour la 
percussion d'un timbre représenté au-delà de la piste extérieure; 
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la fig. 6 représente, de façon schématisée et en vue en plan, un mécanisme de frappe comportant, sur une piste, 
une succession daimants ronds, et un marteau dont une extrémité est magnétisée, et qui comporte des 
moyens de rappel élastique, sous forme d’un ressort spiral, le rappelant vers une position de frappe, avant 
la percussion d’un timbre; 


la fig. 7 représente, de façon schématisée et en vue en plan, une application des configurations des fig. 1 à 4, avec 
des segments de pistes annulaires dans les différentes configurations, à la commande d’un marteau selon 
la fig. 5 pour la percussion d'un timbre annulaire; 


la fig. 8 représente, de façon schématisée et en vue en plan, une application de la configuration de la fig. 6, avec 
une piste circulaire, pour la commande d'un marteau pour la percussion d'un timbre annulaire; 


la fig. 9 représente, de facon schématisée et en vue de dessus, en transparence de la boîte, une montre se- 
lon l'invention, avec un mécanisme moteur comportant un barillet de sonnerie armé par un mouvement 
d'horlogerie ou par un poussoir, et des moyens de détermination de l'affichage sonore à effectuer, agencés 
pour commander la transmission d'énergie vers deux mobiles d'entrainement, chacun entrainant un action- 
neur annulaire magnétique selon l'invention pour commander l'armage et la percussion d'un marteau dédié 
à un timbre particulier, les deux timbres étant représentés sur les faces opposées de la montre, de part et 
d'autre du mécanisme de commande; 


la fig. 10 représente, de facon schématisée et en vue de face, la montre de la fig. 9, avec un premier marteau dédié 
à un premier timbre. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0009] L'invention se propose d'appliquer aux mécanismes de sonnerie d'horlogerie, notamment de montres, le concept 
décrit dans la demande EP 13 199 427 au nom de THE SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT Ltd pour un 
mécanisme d'échappement magnétique, dans laquelle un arrétoir mobile et magnétisé, notamment une ancre, coopére 
sans contact et en alternance avec des pistes magnétisées, avec des rampes de gradient de champ croissant jusqu'à un 
point de basculement de cet arrétoir. 


[0010] L'invention est décrite ici dans la seule variante magnétique. Elle est aussi applicable à l'utilisation de champs 
électrostatiques à la place de champs magnétiques, ou en plus de ces champs magnétiques, notamment en utilisant des 
électrets. 


[0011] L'invention est décrite ici sous deux formes non limitatives: 


— la première faisant appel à deux degrés de liberté, avec un mobile pivotant coopérant avec des pistes concentriques 
ou paralléles; 
— la deuxième à un seul degré de liberté, avec un mobile coopérant avec une seule piste. 


[0012] Les fig. 1 à 4 exposent différentes configurations faisant appel à deux pistes voisines, paralléles l'une à l'autre, et 
présentant localement des répartitions de champs magnétiques différentes, par rapport à un mobile situé sensiblement 
à leur interface. 


[0013] Ces configurations sont prévues pour des mécanismes d'entrainement d'un marteau de sonnerie pour la percus- 
sion d'un timbre, tels qu'illustrés sur les fig. 5 et 7. 


[0014] Les différents critères à prendre en compte pour ces mécanismes sont: 


— la quantité d'énergie communiquée au timbre lors de la frappe; 
— la rapidité avec laquelle le marteau revient en position aprés une frappe, pour éviter un second choc avec le timbre; 
— la possibilité de régulation de la vitesse de sonnerie, pour compenser les variations de couple. 


[0015] Les fig. 1 à 4 schématisent des pistes, comportant des éléments magnétisés de différentes facons, qui constituent 
à chaque fois une topographie particuliére de champ magnétique, dans lequel évolue un mobile magnétisé avec une 
certaine polarité, ici un marteau de sonnerie, ou encore un levier de commande de marteau de sonnerie. 


[0016] La topographie de potentiel magnétique définit le chemin que peut parcourir le mobile aimanté animé d'un mou- 
vement relatif par rapport à ces pistes. Par convention, méme si l'axe de pivotement de marteau est en principe fixe par 
rapport à la platine de montre, alors que les pistes de commande de sonnerie sont de préférence solidaires d'une roue 
de commande, on considére ici que le mobile se déplace au-dessus des pistes dans un mouvement relatif d'axe X, dans 
le sens 5 positif repéré par la fléche sur les figures. 


[0017] Par convention, on considère ici que: 


— pour des aimants en répulsion: 

— une magnétisation croissante implique un potentiel croissant; 

— une magnétisation décroissante implique un potentiel décroissant. 
— pour des aimants en attraction: 
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— une magnétisation croissante implique un potentiel décroissant; 
— une magnétisation décroissante implique un potentiel croissant. 


[0018] Dans ces variantes, le degré de liberté en X est utilisé pour modéliser la partie temporelle de la sonnerie, c’est- 
à-dire l'intervalle temporel entre les coups, alors que le degré de liberté selon la direction transverse Y correspond au 
déplacement du marteau entre une position de frappe repérée y1, et une position d'armage repérée y2. 


[0019] De facon propre à l'invention, les fonctions dans ces deux positions de frappe y1 et d'armage y2 sont différentes, 
et il est possible de considérer des configurations asymétriques entre y1 et y2. 


[0020] Seule la configuration de la fig. 1, si tant est que les valeurs d'aimantation sur les pistes intérieure et extérieure 
Soient les mémes, obéit à un fonctionnement symétrique de changement de piste: un mobile aimanté faisant face à une 
rampe répulsive extérieure RRE de la piste extérieure, atteignant un póle répulsif extérieur PRE de cette méme piste 
extérieure, est basculé alors sur la piste intérieure, en bas d'une rampe répulsive intérieure RRI, qu'il gravit jusqu'à Ранее 
d'un póle répulsif intérieur PRI, puis bascule sur la piste extérieure, et ainsi de suite 


[0021] Les trois variantes des fig. 2 à 4 présentent en revanche des configurations asymétriques. 


[0022] La variante de la fig. 2 consiste à supprimer les rampes de champ sur la piste intérieure pour la position de frappe 
y1 du marteau. Cette configuration présente un double avantage: 


— d'une part, l'énergie libérée lors du passage de la position d'armage y2 à la position de frappe y1 peut étre légérement 
augmentée; 
— d'autre part la force de résistance, lors du déplacement en X est réduite dans la position de frappe y1. 


[0023] De ce fait, le mobile, sans régulation, se déplace plus vite quand le marteau est en position de frappe, et revient 
plus rapidement en position d'armage, ce qui entraine la réduction du risque de seconde frappe. 


[0024] De plus, la distance A, selon l'axe X, entre un póle répulsif intérieur PRI et un póle répulsif extérieur PRE, peut 
étre dimensionnée pour obtenir un retour rapide. 


[0025] Le dimensionnement doit étre adapté pour assurer que, dans cet intervalle, le mobile acquiére suffisamment 
d'énergie en provenance de la force motrice. 


[0026] Une variante avantageuse consiste à introduire un régulateur, dimensionné pour étre efficace essentiellement dans 
la plage de couple typique subie en position d'armage y2, et dont on peut admettre qu'il régule moins bien dans la plage de 
couple typique subie en position de frappe y1. L'idéal est d'avoir deux régions plates, avec deux vitesses correspondants 
aux deux plages de couple. 


[0027] La variante de la fig. 3 propose de remplacer les pentes montantes, sur la piste intérieure correspondant à la 
position de frappe y1, par des pentes descendantes via des zones de plus en plus attractives, lors d'un déplacement en X 
positif. Cette variante accentue les qualités de la variante de la fig. 2, soient l'énergie de frappe et l'accélération en position 
de frappe y1 pour revenir en position d'armage, mais en accentue aussi les défauts. En particulier, le passage de la position 
de frappe y1 à la position d'armage y2 peut étre rendu plus difficile, car le mobile doit monter sur le potentiel. Toutefois 
il est possible de dimensionner les zones magnétiques, pour que la vitesse acquise gráce à l'attraction magnétique, et la 
force motrice, soient suffisantes pour passer la différence de potentiel entre les positions de frappe y1 et d'armage y2. 
On' note qu'il est équivalent d'avoir, sur cette piste intérieure, des rampes descendantes répulsives, ou bien des rampes 
ascendantes attractives RAI telles qu'illustrées. Néanmoins, l'énergie communiquée au timbre peut étre inférieure en 
utilisant des rampes descendantes répulsives. 


[0028] La variante de la fig. 4 propose de remplacer les aimants en répulsion par des aimants en attraction, en ce qui 
concerne les pentes montantes de la position de frappe y1 de la piste intérieure. On a ici des descentes attractives 
intérieures DAI. Ce systéme a l'avantage de permettre de communiquer une énergie supérieure au timbre, lors de la 
frappe. Avec cette version, on perd par contre le phénoméne d'accélération du mobile lorsque le marteau est en position 
de frappe. On peut néanmoins faire en sorte que les pentes de potentiels, et donc le couple de frein magnétique, soient 
les même en positions de frappe y1 et d'armage y2. Ceci permet de se passer de régulation, sauf si on désire compenser 
les variations dans les régions des pics, qui sont préférablement trés courtes. 


[0029] Dans toutes ces variantes, l'écart e selon la direction transverse Y peut étre varié, pour permettre un passage 
automatique de la position de frappe y1 à la position d'armage y2. Pour éviter toute sortie du mobile dans la direction Y, 
le mécanisme comporte avantageusement des butées mécaniques, ou/et des butées magnétiques faisant barriéres de 
champ. Si cet écart e est nul, il faut dégager le mobile. 


[0030] En somme, les variantes des fig. 1 à 4 sont des solutions de compromis entre une situation oü l'on maximise 
l'énergie transmise, et une situation oü l'on minimise le temps passé en position de frappe. 


[0031] La fig. 5 montre un détail de la variante de la fig. 3, appliquée à la commande d'un marteau M, comportant une 
extrémité magnétisée E, pivotant autour d'un axe D1, pour la percussion d'un timbre T. 


[0032] La fig. 7 montre un exemple d'agencement de pistes annulaires, selon les quatre variantes des fig. 1 à 4, pour 
commander un tel marteau. 
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[0033] La variante de la fig. 6 permet de coupler activation mécanique et magnétique, de facon á assurer la fourniture 
d'une quantité d'énergie suffisante au système pour la manoeuvre. Le mécanisme est monodimensionnel, et la piste unique 
comporte uniquement des pics de potentiel. Une telle piste avec des aimants à distance réguliére d passe à proximité 
d'un marteau, dont une extrémité est magnétisée, engendrant un couple faisant tourner le marteau pour son armage. En 
tournant, le marteau charge un ressort qui tend à le rappeler dans la direction de frappe. A partir d'un certain déplacement, 
le couple du ressort atteint le couple magnétique maximal, et le marteau passe le sommet du pic de potentiel. A partir de 
ce moment, le marteau est accéléré par le ressort et par la répulsion magnétique. L'énergie maximale à communiquer au 
timbre est donc la somme de l'énergie potentielle du ressort et de l'énergie potentielle magnétique du pic. Cette énergie 
totale est plus élevée que dans les variantes des fig. 1 à 4. Par un dimensionnement adéquat de la distance d, on peut 
utiliser la montée de potentiel suivante pour rappeler tót le marteau, et éviter un second choc. Dans cette configuration 
il est tout à fait possible de réguler la vitesse v du mobile, comme il est possible de ne pas la réguler en accélérant le 
repositionnement du marteau lorsque le couple magnétique est nul, ou encore de la réguler partiellement en dimensionnant 
une régulation uniquement dans la plage de couple supérieure à une valeur donnée. 


[0034] Ainsi, plus particuliérement, et tel que visible sur les figures, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie 100 
d'horlogerie, comportant un mécanisme moteur 10 pour l'entrainement et la commande de sonnerie pour la manoeuvre 
d'au moins un marteau 1 mobile entre une premiére position d'armage et une deuxiéme position de frappe. Dans cette 
deuxiéme position de frappe, le marteau 1 est agencé pour percuter un timbre 4. 


[0035] Selon l'invention le marteau 1 comporte au moins une partie magnétisée 3, qui est agencée pour coopérer avec 
au moins un actionneur 8 entrainé en mouvement par le mécanisme moteur 10. 


[0036] Cet actionneur 8 comporte au moins une piste avec une succession en alternance d'au moins des premiéres 
zones 21 et des deuxièmes zones 22 avec des caractéristiques de champ magnétique différentes entre elles. La partie 
magnétisée 3 est successivement soumise à l'influence de ces premières zones 21 et de ces deuxièmes zones 22, pour 
déclencher, selon le cas, l'armage du marteau 1 ou la frappe du marteau 1 sur le timbre 4. 


[0037] De façon propre à l'invention, dans chaque piste que comporte un tel actionneur 8, les premières zones 21 consti- 
tuent chacune un pic de potentiel magnétique oü le champ magnétique a l'intensité la plus forte au sein de la piste consi- 
dérée, et forment chacune une barriére de champ magnétique, de méme polarité magnétique que la partie magnétisée 3 
du marteau 1, et tendant à s'opposer à son franchissement par la partie magnétisée 3 du marteau 1. 


[0038] Dans la variante des fig. 6 et 8, l'actionneur 8 comporte au moins une piste avec une alternance de telles premières 
zones 21, et de deuxiémes zones 22 qui ne sont pas magnétisées. Et l'interaction périodique entre les premiéres zones 
21 à pic de potentiel magnétique et la partie magnétisée 3 du marteau 1 tend à repousser la partie magnétisée 3 en 
dehors de la piste ou/et de l'actionneur 8, et le marteau 1 comporte des moyens de rappel élastique 5 tendant à le ramener 
au-dessus de la piste ou/et de l'actionneur 8. 


[0039] Dans les réalisations des fig. 1 à 4 et 7, l'actionneur 8 comporte au moins une premiére piste 81 comportant une 
alternance de premières zones 21 et de deuxièmes zones 22, et une deuxième piste 82 adjacente à la première piste 
81 et qui comporte également une alternance de premiéres zones 21 et de deuxiémes zones 22. Et les caractéristiques 
de champ magnétique entre les premiéres zones 21 et les deuxiémes zones 22 sont différentes au sein de chaque piste 
81, 82, considérée. 


[0040] Dans les réalisations des fig. 1 à 4, 7 et 10, l'actionneur 8 est annulaire, et une premiére piste 81 est annulaire, 
concentrique et adjacente à une deuxiéme piste 82 également annulaire. 


[0041] Plus particuliérement, les premiéres zones 21 de la premiére piste 81 sont adjacentes aux deuxiémes zones 22 
de la deuxiéme piste 82, et les deuxiémes zones 22 de la premiére piste 81 sont adjacentes aux premiéres zones 21 de 
la deuxiéme piste 82. On assure ainsi un mouvement de bascule du marteau entre ses positions d'armage et de frappe, 
pendant tout le fonctionnement de la sonnerie. 


[0042] Tel que visible sur les fig. 1 à 4 et 7, dans au moins une piste que comporte l'actionneur 8, les deuxiémes zones 
22 constituent chacune une rampe de potentiel magnétique oü le champ magnétique a une intensité croissante ou dé- 
croissante, et échangent de l'énergie à la partie magnétisée 3 du marteau 1 lors du déplacement relatif de l'actionneur 
8 par rapport au marteau 1. 


[0043] Dans un premier cas, la rampe de potentiel est ascendante. 
[0044] Dans un deuxiéme cas, tel que visible sur la fig. 4, la rampe de potentiel est descendante. 


[0045] Dans différentes variantes, la rampe de potentiel est de méme polarité magnétique que la partie magnétisée 3 
du marteau 1. 


[0046] Dans d'autres variantes, notamment aux fig. 3 à 5, la rampe de potentiel est de polarité magnétique opposée à 
celle de la partie magnétisée 3 du marteau 1. 


[0047] Dans une variante correspondant aux fig. 1 et 7, l'actionneur 8 est un premier anneau A1 comportant une piste 
intérieure 81 et une piste extérieure 82, chacune comportant une alternance de deuxiémes zones 22 constituant chacune 
une rampe de potentiel de rampes de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, et de 


CH 710 948 A2 


premieres zones 21 formant des pics de potentiel. Les rampes et pics sont en quinconce sur les deux pistes interieure 81 
et extérieure 82 et se comportant toujours en répulsion par rapport a la partie magnétisée 3 du marteau 1 se déplacant 
au-dessus des pistes 81 et 82. 


[0048] Dans une variante correspondant aux fig. 2 et 7, l’actionneur 8 est un deuxième anneau A2 comportant une piste 
intérieure 81 selon la fig. 2, et une piste extérieure 82 comportant une alternance de deuxièmes zones 22 constituant 
chacune une rampe de potentiel de rampes de potentiel magnétiqueen croissance, avec une magnétisation croissante, 
et de premières zones 21 formant des pics de potentiel, les pics étant en quinconce sur les deux pistes intérieure 81 et 
extérieure 82. Les rampes et les pics des deux pistes 81, 82, se comportent toujours en répulsion par rapport à la partie 
magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82. 


[0049] Dans une variante correspondant aux fig. 3 et 7, l'actionneur 8 est un troisième anneau АЗ comportant une piste 
extérieure 82, comportant une alternance de deuxièmes zones 22 constituant chacune une rampe de potentiel de rampes 
de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, et de premières zones 21 formant des pics 
de potentiel, les rampes et les pics de la piste extérieure 82 se comportant toujours en répulsion par rapport à la partie 
magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82. Il comporte encore une piste intérieure 81 
comportant une alternance de deuxièmes zones 22 selon la fig. 3, constituant chacune une rampe de potentiel de rampes 
de potentiel magnétique en décroissance, avec une magnétisation croissante, mais de polarité opposée à celle de la partie 
magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82, et de premières zones 21 formant des pics de 
potentiel. Les pics sont en quinconce sur les deux pistes intérieure 81 et extérieure 82, et les pics des deux pistes 81 
et 82 se comportent toujours en répulsion par rapport à la partie magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus 
des pistes 81 et 82. 


[0050] Dans une variante correspondant aux fig. 4 et 7, l’actionneur 8 est un quatrième anneau A4 comportant une 
piste extérieure 82, comportant une alternance de deuxièmes zones 22 constituant chacune une rampe de potentiel de 
rampes de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, et de premières zones 21 formant 
des pics de potentiel, les rampes et les pics de la piste extérieure 82 se comportant toujours en répulsion par rapport à 
la partie magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82, et une piste intérieure 81 comportant 
une alternance de deuxièmes zones 22 selon la fig. 4, constituant chacune une rampe de potentiel de rampes de potentiel 
magnétique en croissance, avec une magnétisation décroissante, mais de polarité opposée à celle de la partie magnétisée 
8 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82, et de premières zones 21 formant des pics de potentiel. Les 
pics sont en quinconce sur les deux pistes intérieure 81 et extérieure 82, et les pics des deux pistes 81, 82, se comportent 
toujours en répulsion par rapport à la partie magnétisée 3 du marteau 1 se déplaçant au-dessus des pistes 81 et 82. 


[0051] Dans une réalisation particulière des différents variantes, le marteau 1 comporte des moyens de rappel élastique 
5 tendant à le ramener au-dessus de la piste ou/et de l’actionneur 8 vers sa position de frappe. 


[0052] Dans une variante illustrée en fig. 9 et 10, nullement limitative, le mécanisme moteur 10 comporte au moins un 
barillet de sonnerie 11 armé par un mouvement d'horlogerie ou par une targette 14 ou poussoir, et des moyens de déter- 
mination 12 pour la détermination de l'affichage sonore à effectuer. Ces moyens de détermination 12 sont agencés pour 
commander la transmission d'énergie depuis au moins un barillet 11 vers au moins un mobile d'entraînement 13 agence 
pour entraîner au moins un actionneur 8 pendant la durée requise et à vitesse sensiblement constante. 


[0053] Plus particulièrement, les moyens de détermination 12 sont agencés pour commander une pluralité de mobiles 
d'entraînement 13A, 13B, chacun agencé pour entraîner au moins un actionneur 8A, 8B, pour la percussion d'un timbre 
4A, 4B particulier. 


[0054] En ce qui concerne la forme des rampes, on peut utiliser, de façon non limitative: 


- des rampes à croissance (ou bien sûr décroissance) linéaire, c'est-à-dire avec une variation linéaire de potentiel; 

— des rampes à croissance différenciée: une courbe raide au début, pour accélérer très tôt le mobile, et une courbe 
plus douce sur la fin, ce profil de potentiel magnétique étant particulièrement efficace pour revenir rapidement de la 
position de frappe à celle d'armage. 


[0055] Si la construction traditionnelle d’une mécanisme de sonnerie, tel qu’une répétition minutes, implique un marteau 
dont l'axe de rotation ainsi que le timbre sont fixes, et dont l'actionneur est mobile, il est également possible d'envisager 
une configuration inverse, sur le méme principe de l'invention, où le marteau et le timbre sont mobiles au-dessus de 
l'actionneur qui est fixe. 


[0056] L'actionneur 8 est alors immobile, lorsque le marteau 1 et le timbre 4 sont entrainés en mouvement par le méca- 
nisme moteur 10. 


[0057] Cette configuration oü le timbre est en mouvement permet de moduler le son du ding-dong (la tonalité), parce que 
la contribution des différents partiels (notes) contribuant au son varie en fonction de la position du timbre à l'intérieur de 
l'habillage. Elle permet, aussi, de créer des effets sonores et esthétiques avec la position relative d'au moins deux timbres 
(par exemple heures et minutes). 


[0058] Dans une réalisation particuliére de cette variante, le timbre, notamment de type gong, est tournant. 
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[0059] Ce timbre peut, alors, etre entraíné, ou bien en roue libre. Dans ce dernier exemple, le timbre en roue libre peut 
former une masse oscillante, ou, à l'inverse, une masse oscillante peut être utilisée comme timbre. 


[0060] Dans une autre réalisation particulière de cette variante, le timbre, notamment de type gong, a un mouvement 
linéaire. 

[0061] Dans une variante, la percussion entre le marteau et le timbre se fait en différents endroits, selon le cas déterminés 
(par exemple des noeuds de vibration), ou au contraire aléatoires. 


[0062] Ces variantes sont bien adaptées à l'entretien magnétique, qui ne nécessite pas de contact entre la platine et le 
marteau, qui pourrait donc bouger solidairement avec le timbre. 


[0063] Pour un entretien traditionnel, s'il est bien sür plus complexe de réaliser une construction permettant de faire bouger 
les timbres et les marteaux, deux possibilités avantageuses se dégagent: 


— faire bouger uniquement les timbres, avec plusieurs marteaux fixes dans des positions définies; 
— mettre en mouvement solidaire le marteau et le timbre, et activer le marteau par des lames-ressort ou des goupilles, 
à la façon d'un clavier. 


[0064] Un avantage important de ces variantes à timbre mobile est la possibilité de moduler la tonalité du son. 


[0065] D'autres avantages en découlent. En particulier, la modulation de la tonalité peut étre créée en faisant bouger 
solidairement le marteau et le timbre à l'intérieur d'une boite ayant une réponse vibrationnelle fortement inhomogène. Un 
exemple est donné par une boite équipée de glace et de membrane, oü la liaison du mouvement avec la membrane est 
faite plutót à 3H et à 9H, et la liaison avec la lunette-glace est faite plutót à 12H et à 6H: dans ce cas les fréquences du 
timbre accordées à la lunette-glace sont activées et rayonnées davantage quand le timbre se trouve à 12H et 6H, tandis 
que les fréquences du timbre accordées à la membrane sont activées et rayonnées davantage quand le timbre se trouve 
à 3H et 9H. Le son émis peut donc étre plus grave ou plus aigu en fonction de la position du timbre. En effet, méme si les 
partiels du timbres, donc les notes, sont toujours les mémes, on change leur poids relatif dans le son. 


[0066] La conception d'un habillage particulier, comportant des évidements, des membranes latérales, des résonateurs, 
des radiateurs acoustiques, ou similaires, permet aussi de changer la directivité du son, à la façon d'un effet stéréophonique 
entre deux timbres ou davantage. 


[0067] La modulation de tonalité peut étre encore plus forte si uniquement le timbre bouge dans plusieurs positions, en 
correspondance de marteaux différents (par exemple 3 ou 4), positionnés pour taper le timbre à des endroits différents. 
Le son devient plus grave en s'éloignant de l'encastrement du timbre. 


[0068] Un cas particulier concerne l'utilisation d'un timbre rectangulaire droit, qui peut tourner sur son axe pour changer 
sa rigidité et donc les partiels les plus activés lors de l'impact. Une application spécifique et trés avantageuse de ces 
solutions consiste à faire varier la tonalité du son entre le jour et la nuit. 


[0069] Un autre avantage trés pratique consiste à faire passer le timbre d'une position de repos, par exemple légérement 
sous contrainte, à une ou plusieurs positions de fonctionnement, à timbre libre ou en appui avec une longueur active 
différente pour chaque position, en limitant les risques de déformation plastique et de choc parasite, sans devoir pénaliser 
la liberté du timbre et donc l'intensité et la durée du son produit. Dans ce cas, puisque on change la longueur active, 
on peut modifier complétement le son, en modifiant les notes crées et non seulement la tonalité, lors du passage d'une 
position à l'autre. 


[0070] Un timbre mobile peut, encore, étre avantageusement utilisé comme composant d'affichage, notamment réalisé 
sous la forme de timbres droit ou en forme d'aiguille. 


[0071] L'invention concerne encore une montre 200 comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


[0072] L'invention est utilisable avec un mouvement mécanique comme avec un mouvement électronique, en effet elle 
vient en aval des moyens de détermination des paramétres d'affichage tels que piéces des heures, quarts, minutes, et 
limacons correspondants. 


[0073] L'invention se préte bien à la confection d'un module de sonnerie aval comportant, pour chaque timbre, un tel 
actionneur avec son marteau spécifique, et les moyens de pivotement et d'entrainement de l'actionneur associés. Ce 
module peut étre un pont équipé. L'entrainement magnétique offre l'avantage d'une réalisation peu encombrante, un 
anneau de faible épaisseur suffit, ce qui laisse d'autant plus de place dans la montre pour les timbres, et permet d'enrichir 
le spectre musical offert à l'utilisateur. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie (100) d'horlogerie, comportant un mécanisme moteur (10) pour l'entrainement et la com- 
mande de sonnerie pour la manoeuvre d'au moins un marteau (1) mobile entre une premiére position d'armage et une 
deuxième position de frappe, dans laquelle deuxième position de frappe ledit marteau (1) est agencé pour percuter 
un timbre (4), caractérisé en ce que ledit marteau (1) comporte au moins une partie magnétisée (3) agencée pour 
coopérer avec au moins un actionneur (8) entrainé en mouvement par ledit mécanisme moteur (10), lequel actionneur 


12. 


13. 


14. 


15. 
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(8) comporte au moins une piste avec une succession en alternance dau moins des premieres zones (21) et des 
deuxièmes zones (22) avec des caractéristiques de champ magnétique différentes entre elles, à l'influence desquelles 
est successivement soumise ladite partie magnétisée (3) pour déclencher, selon le cas, l'armage dudit marteau (1) 
ou la frappe dudit marteau (1) sur ledit timbre (4). 


Mécanisme de sonnerie selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) est immobile lorsque ledit 
marteau (1) et ledit timbre (4) sont entrainés en mouvement par ledit mécanisme moteur (10). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que, dans chaque dite piste que 
comporte ledit actionneur (8), lesdites premiéres zones (21) constituent chacune un pic de potentiel magnétique oü 
le champ magnétique a l'intensité la plus forte au sein de ladite piste considérée, et forment chacune une barriére de 
champ magnétique, de méme polarité magnétique que ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1), et tendant à 
S'opposer à son franchissement par ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) comporte au moins 
une piste avec une alternance de dites premiéres zones (21), et de dites deuxiémes zones (22) qui ne sont pas 
magnétisées, et en ce que l'interaction périodique entre lesdites premiéres zones (21) à pic de potentiel magnétique 
et ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1) tend à repousser ladite partie magnétisée (3) en dehors de ladite 
piste ou/et dudit actionneur (8), et en ce que ledit marteau (1) comporte des moyens de rappel élastique (5) tendant 
à le ramener au-dessus de ladite piste ou/et dudit actionneur (8). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) comporte 
au moins une première piste (81) comportant une alternance de dites premières zones (21) et de dites deuxièmes 
zones (22), et une deuxiéme piste (82) adjacente à ladite premiére piste (81) et qui comporte également une alter- 
nance de dites premiéres zones (21) et de dites deuxiémes zones (22), et oü les caractéristiques de champ magné- 
tique entre lesdites premiéres zones (21) et lesdites deuxiémes zones (22) sont différentes au sein de chaque dite 
piste (81; 82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) est annulaire, et en 
ce qu'une dite première piste (81) est annulaire, concentrique et adjacente à une dite deuxième piste (82) également 
annulaire. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que lesdites premiéres zones (21) 
de ladite première piste (81) sont adjacentes aux deuxièmes zones (22) de ladite deuxième piste (82), et en ce que 
lesdites deuxiémes zones (22) de ladite premiére piste (81) sont adjacentes auxdites premiéres zones (21) de ladite 
deuxiéme piste (82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que, dans au moins une dite 
piste que comporte ledit actionneur (8), lesdites deuxiémes zones (22) constituent chacune une rampe de potentiel 
magnétique oü le champ magnétique a une intensité croissante ou décroissante, et échangent de l'énergie à ladite 
partie magnétisée (3) dudit marteau (1) lors du déplacement relatif dudit actionneur (8) par rapport audit marteau (1). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que ladite rampe de potentiel est ascendante. 


. Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que ladite rampe de potentiel est descen- 


dante. 


. Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 8 à 10, caractérisé en ce que ladite rampe de potentiel 


est de méme polarité magnétique que ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 8 à 10, caractérisé en ce que ladite rampe de potentiel 
est de polarité magnétique opposée à celle de ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon les revendications 3, 6, 7, 9, et 11, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) 
est un premier anneau (A1) comportant une piste intérieure (81) et une piste extérieure (82), chacune comportant 
une alternance de dites deuxiémes zones (22) constituant chacune une rampe de potentiel de rampes de potentiel 
magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, et de dites premiéres zones (21) formant des pics de 
potentiel, lesdits rampes et pics étant en quinconce sur lesdites deux pistes intérieure (81) et extérieure (82) et se 
comportant toujours en répulsion par rapport à ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplacant au-dessus 
desdites pistes (81; 82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon les revendications 3, 6, 7, 9, et 11, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) est 
un deuxiéme anneau (A2) comportant une piste intérieure (81) selon la revendication 3, et une piste extérieure (82), 
comportant une alternance de dites deuxiémes zones (22) constituant chacune une rampe de potentiel de rampes 
de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation croissante, et de dites premiéres zones (21) formant 
des pics de potentiel, lesdits pics étant en quinconce sur lesdites deux pistes intérieure (81) et extérieure (82), et 
lesdites rampes et lesdits pics des deux dites pistes (81; 82) se comportant toujours en répulsion par rapport à ladite 
partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplacant au-dessus desdites pistes (81; 82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon les revendications 3, 6, 7, 9, 11 et 12, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) 
est un troisième anneau (A3) comportant une piste extérieure (82), comportant une alternance de dites deuxièmes 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 
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zones (22) constituant chacune une rampe de potentiel de rampes de potentiel magnétique en croissance, avec une 
magnétisation croissante, et de dites premiéres zones (21 ) formant des pics de potentiel, lesdites rampes et lesdits 
pics de ladite piste extérieure (82) se comportant toujours en répulsion par rapport aladite partie magnétisée (3) dudit 
marteau (1) se déplacant au-dessus desdites pistes (81; 82), et une piste intérieure (81) comportant une alternance 
de dites deuxièmes zones (22) selon la revendication 11, constituant chacune une rampe de potentiel de rampes 
de potentiel magnétique en décroissance, avec une magnétisation croissante, mais de polarité opposée à celle de 
ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplaçant au-dessus desdites pistes (81; 82), et de dites premières 
zones (21) formant des pics de potentiel, lesdits pics étant en quinconce sur lesdites deux pistes intérieure (81) et 
extérieure (82), et lesdits pics des deux dites pistes (81; 82) se comportant toujours en répulsion par rapport à ladite 
partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplaçant au-dessus desdites pistes (81; 82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon les revendications 3, 6, 7, 9,10, 11 et 12, caractérisé en ce que ledit actionneur (8) 
est un quatrième anneau (A4) comportant une piste extérieure (82), comportant une alternance de dites deuxièmes 
zones (22) constituant chacune une rampe de potentiel de rampes de potentiel magnétique en croissance, avec une 
magnétisation croissante, et de dites premières zones (21 ) formant des pics de potentiel, lesdites rampes et lesdits 
pics de ladite piste extérieure (82) se comportant toujours en répulsion par rapport à ladite partie magnétisée (3) dudit 
marteau (1) se déplaçant au-dessus desdites pistes (81; 82), et une piste intérieure (81) comportant une alternance de 
dites deuxièmes zones (22) selon les revendications 9 et 13, constituant chacune une rampe de potentiel de rampes 
de potentiel magnétique en croissance, avec une magnétisation décroissante, mais de polarité opposée à celle de 
ladite partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplaçant au-dessus desdites pistes (81; 82), et de dites premières 
zones (21 ) formant des pics de potentiel, lesdits pics étant en quinconce sur lesdites deux pistes intérieure (81) et 
extérieure (82), et lesdits pics des deux dites pistes (81; 82) se comportant toujours en répulsion par rapport à ladite 
partie magnétisée (3) dudit marteau (1) se déplaçant au-dessus desdites pistes (81; 82). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que ledit marteau (1) comporte 
des moyens de rappel élastique (5) tendant à le ramener au-dessus de ladite piste ou/et dudit actionneur (8) vers 
sa position de frappe. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que ledit mécanisme mo- 
teur (10) comporte au moins un barillet de sonnerie (11) armé par un mouvement d’horlogerie ou par une targette 
(14) ou poussoir, et des moyens de détermination (12) de détermination de l'affichage sonore à effectuer, qui sont 
agencés pour commander la transmission d'énergie depuis au moins un dit barillet (11) vers au moins un mobile 
d'entraînement (13) agencé pour entraîner au moins un dit actionneur (8) pendant la durée requise et à vitesse sen- 
siblement constante. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 18, caractérisé en ce que lesdits moyens de détermination (12) 
sont agencés pour commander une pluralité de dits mobiles d'entraînement (13A; 13B) chacun agencé pour entraîner 
au moins un dit actionneur (8A; 8B) pour la percussion d’un dit timbre (4A; 4B) particulier. 


Montre (200) comportant au moins un mécanisme de sonnerie (100) selon une des revendications 1 à 19. 
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(54) Mécanisme de sécurité de sélection et/ou de déclenchement de sonnerie d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme de sonnerie (1000) 
dhorlogerie comportant, déclenchables par un mouvement 
dhorlogerie ou par un utilisateur, des moyens de commande 
agencés pour lancer une mélodie ou sonnerie, et des moyens 
de sélection de mélodie (900) comportant une bascule (70) pour 
sélectionner un mécanisme sélecteur agencé pour autoriser le 
mouvement d'une seule piéce de commande (101, 102) particu- 
liere pour l'exécution d'une mélodie ou sonnerie particuliére. 
Ledit mécanisme de sonnerie (1000) comporte un méca- 
nisme de sécurité (50) pour interdire la sélection ou le déclen- 
chement d'une mélodie ou sonnerie quand une mélodie ou son- 
nerie est déjà en cours d'exécution, lequel mécanisme de sécu- 
rité (50) comporte, pour chaque dite piéce de commande (101, 
102), une came (51, 52) agencée pour, quand sa dite piéce de 
commande (101, 102) a démarré l'exécution d'une mélodie ou 
sonnerie, interdire la manœuvre desdits moyens de sélection de 
mélodie (900) par immobilisation de ladite bascule (70). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de sonnerie d'horlogerie comportant des moyens de commande agencés pour 
étre déclenchés par un mouvement d'horlogerie ou par un utilisateur pour le lancement d'une mélodie ou d'une sonnerie, 
et des moyens de sélection de mélodie agencés pour étre déclenchés par un mouvement d'horlogerie ou par un utilisateur 
et comportant une bascule principale pour sélectionner un mécanisme sélecteur agencé pour autoriser le mouvement 
d'une seule pièce de commande particulière pour l'exécution d'une mélodie ou sonnerie particulière. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement dhorlogerie comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie. 
[0003] L'invention concerne encore une montre ou piéce d'horlogerie comportant au moins un mécanisme de sonnerie. 


[0004] L'invention concerne le domaine des pièces d'horlogerie musicales ou à sonnerie, et plus particulièrement des 
montres. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie ou mélodiques de montres sont des mécanismes complexes et fragiles, et il importe 
de prévenir toutes manoeuvres simultanées de fonctions différentes, notamment d'empécher la sélection de plusieurs 
sonneries ou mélodies, de modifier la sélection de sonnerie ou de mélodie quand une sonnerie ou une mélodie est en 
train de jouer, ou encore de lancer l'exécution d'une sonnerie ou de mélodie quand une sonnerie ou une mélodie est en 
train de jouer. 


[0006] ІІ existe des mécanismes de protection des répétitions minutes, souvent complexes en raison de la complexité du 
mécanisme de sonnerie lui-méme, et de son encombrement 


[0007] Le document EP 2 498 148 du 08.03.2011 au nom de MONTRES BREGUET SA décrit un mécanisme de sécurité 
contre des manipulations intempestives de commande de répétition minutes. 


Résumé de l'invention 

[0008] L'invention se propose de sécuriser un mécanisme de sonnerie, afin d'éviter une mise en défaut du mécanisme. 
[0009] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie d'horlogerie selon la revendication 1. 

[0010] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie. 
[0011] L'invention concerne encore une montre ou piéce d'horlogerie comportant au moins un mécanisme de sonnerie. 


Description sommaire des dessins 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


La fig. 1 représente, de facon schématisée et en perspective, une partie d'un mécanisme de sonnerie selon 
l'invention, vu de dessus, dans une application particulière et simplifiée comportant deux pièces de 
quarts chacune agencée pour l'exécution d'une mélodie particuliére, des moyens de sélection de mé- 
lodie, et des moyens de déclenchement de sonnerie, et le mécanisme de sécurité propre à l'invention 
pour empécher toute manipulation inopportune de sélection ou de lancement de mélodie quand une 
piéce des quarts est en mouvement pour l'exécution d'une mélodie; 


la fig. 2 représente, de la méme facon, le méme mécanisme, vu de dessous; 


lesfig. 3à 10 illustrent, en vue en plan et de dessus, le méme mécanisme, seule la fig. 3 montrant des moyens de 
sélection de mélodie, et des moyens de déclenchement de sonnerie, dans une position de l'ensemble 


au repos: 
la fig. 4 montre l'ensemble au repos; 
la fig. 5 montre la sélection de mélodie; 
la fig. 6 montre le verrouillage de la sélection de mélodie sur un premier niveau; 
la fig. 7 montre le verrouillage de la sélection de mélodie sur un deuxieme niveau; 
la fig. 8 montre la chute d'une première pièce des quarts, tandis qu'une deuxième pièce des quarts est repré- 


sentée dans une position qui précéde tout juste une position de butée de verrouillage sur sa bascule 
de verrouillage; 
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la fig. 9 montre la chute de la deuxiéme piéce des quarts, tandis que la premiére piéce des quarts est repré- 
sentée dans une position qui précède tout juste une position de butée de verrouillage sur sa bascule 
de verrouillage, et | 


la fig. 10 montre la position de sécurité correspondante. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0013] L'invention concerne la protection de mécanismes de sonnerie ou musicaux, et plus particulièrement des méca- 
nismes a sélection de sonnerie ou/et de mélodie, en particulier selon les demandes EP 141 692.8 et CH 0 769/14 du 
méme déposant, incorporées ici par référence. 


[0014] On désigne ci-après indifféremment par le terme de «sonnerie» un mécanisme de sonnerie ou d'exécution d'une 
mélodie. 


[0015] Il s'agit d'empêcher un utilisateur de sélectionner une sonnerie ou mélodie alors que le système est déjà en train 
de jouer une sonnerie ou mélodie, afin d'éviter une casse ou une erreur de sonnerie ou de mélodie. 


[0016] Dés que la piéce d'horlogerie, décrite ici dans le cas particulier et préféré d'une montre, se met à jouer (c'est-à-dire 
à faire retentir une sonnerie ou une mélodie), le mécanisme selon l'invention vient neutraliser la commande de sélection, 
laquelle sera à nouveau fonctionnelle une fois la sonnerie ou mélodie en cours terminée. 


[0017] Il en est de même pour la neutralisation de la commande de déclenchement de sonnerie ou de mélodie. 


[0018] Les figures illustrent un dispositif simple avec seulement deux piéces de sonnerie qui sont une premiére piéce des 
quarts 101 et une deuxiéme piéce des quarts 102 agencées pour jouer des sonneries ou mélodies différentes, l'invention 
est généralisable à un nombre supérieur de piéces de sonnerie, notamment disposées comme sur les figures selon des 
plans paralléles, et qui peuvent encore étre disposées autour d'un organe commun de sélection. 


[0019] Les figures n'illustrent qu'une partie d'un mécanisme sonnerie 1000, dont les composantes sont connues de 
l'homme du métier: des moyens de sélection 700 comportant un poussoir 70 pivotant autour d'un axe F et commandé 
par un levier non représenté articulé sur un autre axe E, pour sélectionner une sonnerie ou mélodie, des moyens de 
commande de déclenchement 800 comportant un poussoir 801 pour déclencher, par un doigt 802, le jeu de la sonnerie et 
agissant classiquement sur un rochet de détente ou similaire, ces piéces de sonnerie 101 et 102 agencées pour coopérer 
de facon connue avec une pluralité de levées 4, pour la commande de marteaux ou similaires, lors de leur pivotement 
autour d'un axe D, qui est ici, et de facon non limitative, un axe commun, et le mécanisme de sécurité selon l'invention. 


[0020] Naturellement, les commandes de sélection et de déclenchement peuvent étre effectuées par action d'un utilisateur 
sur un poussoir, ou encore étre lancées par un mouvement d'horlogerie. 


[0021] Ainsi, plus particuliérement, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie 1000 d'horlogerie comportant des 
moyens de commande agencés pour étre déclenchés par un mouvement d'horlogerie ou par un utilisateur pour le lance- 
ment d'une mélodie ou d'une sonnerie. 


[0022] Ce mécanisme de sonnerie 1000 comporte aussi des moyens de sélection de mélodie 900, qui sont agencés pour 
étre déclenchés par un mouvement d'horlogerie ou par un utilisateur, et qui comportent une bascule principale 70 pour 
sélectionner un mécanisme sélecteur agencé pour autoriser le mouvement d'une seule piéce de commande 101, 102, 
particulière, parmi une pluralité de pièces de sonnerie, pour l'exécution d'une mélodie ou sonnerie particulière. 


[0023] Selon l'invention le mécanisme de sonnerie 1000 comporte un mécanisme de sécurité 50 qui est agencé pour 
interdire la sélection ou le déclenchement d'une mélodie ou d'une sonnerie quand une mélodie ou sonnerie est déjà en 
cours d'exécution. 


[0024] Ce mécanisme de sécurité 50 comporte, pour chaque piéce de commande 


[0025] 101, 102, une came 51, 52, propre à cette piéce de commande 101,102, et qui est agencée pour, quand sa piéce 
de commande respective 101, 102, a démarré l'exécution d'une mélodie ou sonnerie, interdire la manœuvre des moyens 
de sélection de mélodie 900, par immobilisation de la bascule principale 70. 


[0026] De facon particuliére, chaque came 51, 52, du mécanisme de sécurité 50 comporte un doigt 57, 58, pour la com- 
mande du pivotement de la came 51, 52, respective sous l'action d'un bec 95, 96, que comporte la piéce de commande 
101, 102, respective, lors du pivotement de la piéce de commande respective 101,102. 


[0027] Avantageusement, chaque piéce de commande 101, 102 comporte des moyens d'accrochage 93, 94, qui 
sont agencés pour coopérer, pour l'immobilisation de la piéce de commande respective 101, 102, avec des moyens 
d'accrochage complémentaire 83; 84, que comporte une bascule de verrouillage 81, 82, dont le pivotement, à rencontre 
de moyens de rappel élastique que comporte la bascule de verrouillage 81, 82, est commandé par celui des mécanismes 
sélecteurs qui coopére avec cette piéce de commande 101, 102. 


[0028] Ainsi, l'extrémité 91, 92, de chaque piéce de sonnerie 101, 102, sur le cóté tourné vers des moyens de sélection 
de mélodie 900, comporte un doigt 95, 96, et un crochet 93, 94. Cette extrémité comporte, derriére le crochet 93. 94, 
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une échancrure agencée pour loger le crochet complémentaire 83, 84, de la bascule 81, 82, considérée. C'est ainsi que 
la position angulaire des bascules de verrouillage 81, 82, autorise ou interdit le pivotement de la pièce de sonnerie 101, 
102, correspondante. Ces bascules de verrouillage 81, 82, comportent encore, avantageusement, du cóté opposé aux 
crochets complémentaires 83, 84, par rapport á leur axe de pivotement, un bras ressort agencé pour venir en butée sur 
une goupille 87 visible sur la fig. 3. Chaque bascule de verrouillage 81, 82, comporte encore un doigt 85, 86, agencé pour 
coopérer avec les créneaux 79 de la roue à colonnes, et les bascules de verrouillage 81, 82, sont agencées de façon à ce 
que le doigt 85, 86 de l'une d'elles soit en appui sur la partie périphérique d’un créneau 79 quand l’autre doigt 86, 85, de 
l'autre occupe l'espace entre deux créneaux 79 consécutifs, au plus prés de l'axe de pivotement G de la roue à colonnes. 


[0029] Dans la réalisation non limitative illustrée sur les figures, les bascules de verrouillage 81; 82, sont superposées, 
et comportent chacune un doigt de commande 85, 86. 


[0030] Et les moyens de sélection de mélodie 900 comportent, dans une réalisation avantageuse, au moins une roue à 
colonnes, dont les créneaux 79 sont agencés pour coopérer indifféremment avec tous les doigts de commande 85, 86 
des bascules de verrouillage 81, 82. Naturellement, ces créneaux 79 s'étendent sur le nombre de niveaux des bascules 
de commande, limité à deux dans l'exemple des figures. 


[0031] De préférence, chaque came 51, 52, comporte un bossage 53, 54, qui coopére avec un ressort de rappel 201, 
202, propre à la came respective 51, 52, pour imprimer à cette came 51, 52, un couple résistant qui tend à s'opposer à 
l'avance de la piéce de commande 101,102 considérée. 


[0032] Tel que visible sur les figures, chaque came 51, 52 comporte de préférence un dégagement cylindrique femelle 
55, 56, qui est agencé pour coopérer de facon complémentaire avec un bossage cylindrique mále 72 que comporte la 
bascule de commande 70, pour leur blocage mutuel en pivotement en phase de correction de mélodie ou de sonnerie. 


[0033] De préférence, chaque came 51, 52, comporte une portion périphérique cylindrique mále 59, 60, qui est agencée 
pour coopérer de facon complémentaire avec une surface cylindrique femelle 73 que comporte la bascule de commande 
70, pour interdire le pivotement de la bascule de commande 70 en position de sécurité et lors de l'avance de la piéce de 
commande 101,102, tout en autorisant le pivotement de la came 51, 52, concernée. 


[0034] Dans une réalisation simple illustrée par les figures, la bascule de commande 70 comporte un bras muni d'un 
crochet 71, lequel est agencé pour coopérer en traction avec des dents 78 que comporte une denture inclinée solidaire 
des moyens de sélection de mélodie 900, et qui constitue sur l'exemple des figures la base de la roue à colonnes. La 
sélection de sonnerie se fait ainsi par pivotement de la roue à colonnes autour de son axe G, et détermine le mouvement 
des bascules de verrouillage 81, 82, pour libérer ou accrocher la piéce de sonnerie 101, 102, respective. 


[0035] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 2000 comportant au moins un tel mécanisme de sonnerie 
1000. 


[0036] L'invention concerne encore une montre 3000 ou une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme 
de sonnerie 1000. 


[0037] L'invention constitue un mécanisme de sécurité simple et peu encombrant, qui assure une protection efficace à 
des mécanismes souvent trés coüteux. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie (1000) d'horlogerie comportant des moyens de commande agencés pour étre déclenchés 
par un mouvement d'horlogerie ou par un utilisateur pour le lancement d'une mélodie ou d'une sonnerie, et des 
moyens de sélection de mélodie (900) agencés pour étre déclenchés par un mouvement d'horlogerie ou par un 
utilisateur et comportant une bascule principale (70) pour sélectionner un mécanisme sélecteur agencé pour autoriser 
le mouvement d'une seule pièce de commande (101, 102) particulière pour l'exécution d'une mélodie ou sonnerie 
particuliére, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1000) comporte un mécanisme de sécurité (50) 
agencé pour interdire la sélection ou le déclenchement d'une mélodie ou d'une sonnerie quand une mélodie ou 
sonnerie est déjà en cours d'exécution, lequel mécanisme de sécurité (50) comporte, pour chaque dite piéce de 
commande (101, 102), une came (51, 52) propre à cette dite piéce de commande (101, 102) et agencée pour, quand 
sa dite piéce de commande (101, 102) a démarré l'exécution d'une mélodie ou sonnerie, interdire, par immobilisation 
de ladite bascule principale (70), la manoeuvre desdits moyens de sélection de mélodie (900). 


2. Mécanisme de sonnerie (1000) selon la revendication 1, caractérisé en ce que chaque dite came (51, 52) dudit 
mécanisme de sécurité (50) comporte un doigt (57, 58) pour la commande du pivotement de ladite came (51, 52) 
respective sous l'action d'un bec (95, 96), que comporte ladite piéce de commande (101, 102) respective, lors du 
pivotement de ladite piéce de commande (101, 102). 


3. Mécanisme de sonnerie (1000) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que chaque dite piéce de commande 
(101, 102) comporte des moyens d'accrochage (93; 94) agencés pour coopérer, pour l'immobilisation de ladite piéce 
de commande (101, 102), avec des moyens d'accrochage complémentaire (83; 84) que comporte une bascule de 
verrouillage (81; 82) dont le pivotement, à rencontre de moyens de rappel élastique que comporte ladite bascule de 
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verrouillage (81, 82), est commandé par celui desdits mécanismes sélecteurs qui coopere avec cette dite piece de 
commande (101, 102). 


Mécanisme de sonnerie (1000) selon la revendication 3, caractérisé en ce que lesdites bascules de verrouillage 
(81; 82) sont superposées, et comportent chacune un doigt de commande (85, 86), et en ce que lesdits moyens 
de sélection de mélodie (900) comportent au moins une roue a colonnes dont les créneaux (79) sont agencés pour 
coopérer indifféremment avec tous lesdits doigts de commande (85, 86) desdites bascules de verrouillage (81, 82). 


Mécanisme de sonnerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que chaque dite came (51, 
52) comporte un bossage (53, 54) coopérant avec un ressort de rappel (201, 202) propre à ladite came (51, 52) pour 
imprimer à ladite came (51, 52) un couple résistant tendant à s’ opposer à l'avance de ladite pièce de commande 
(101, 102) considérée. 


Mécanisme de sonnerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que chaque dite came (51, 
52) comporte un dégagement cylindrique femelle (55, 56) agencé pour coopérer de façon complémentaire avec 
un bossage cylindrique mâle (72) que comporte ladite bascule de commande (70), pour leur blocage mutuel en 
pivotement en phase de correction de mélodie ou de sonnerie. 


Mécanisme de sonnerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que chaque dite came (51, 52) 
comporte une portion périphérique cylindrique mâle (59, 60) agencée pour coopérer de façon complémentaire avec 
une surface cylindrique femelle (73) que comporte ladite bascule de commande (70), pour interdire le pivotement de 
ladite bascule de commande (70) en position de sécurité et lors de l’avance de ladite pièce de commande (101, 102), 
tout en autorisant le pivotement de ladite came (51, 52) concernée. 


Mécanisme de sonnerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ladite bascule de com- 
mande (70) comporte un bras muni d’un crochet (71) agencé pour coopérer en traction avec des dents (78) que 
comporte une denture inclinée solidaire desdits moyens de sélection de mélodie (900). 


Mouvement dhorlogerie (2000) comportant au moins un mécanisme de sonnerie (1000) selon une des revendications 
1à8. 


Montre (3000) ou pièce d’horlogerie comportant au moins un mécanisme de sonnerie (1000) selon une des reven- 
dications 1 à 8. 
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(54) Mouvement horloger comprenant un systéme de guidage flexible. 


(57) Le mouvement horloger selon l'invention comprend un báti 
et un mécanisme monté dans ou sur le bâti, le mécanisme com- 
prenant un systéme de guidage flexible comprenant une partie 
de fixation (1) et une partie mobile (2) reliées par des parties 
élastiques de guidage (3). Le système de guidage flexible (1, 2, 
3) est situé en partie au moins dans une ouverture (5) d'un élé- 
ment (6) du bati et est fixé par la partie de fixation (1) à la paroi 
latérale de cette ouverture (5). 
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Description 


[0001] La presente invention concerne un mouvement horloger, notamment pour montre-bracelet, comprenant un sys- 
teme de guidage flexible. 


[0002] Les systèmes de guidage flexible sont conçus pour permettre le déplacement d'un composant dans une direction 
déterminée en rotation ou en translation sans frottements. Ces systèmes comprennent des parties élastiques de guidage 
qui relient une partie mobile, constituant ledit composant, à une partie de fixation servant à fixer le système de guidage 
flexible sur un support tel que la platine d’un mouvement horloger. Des exemples de tels systèmes sont décrits dans les 
documents EP 2 037 335, EP 2 273 323 et WO 2011/120 180. ІІБ présentent tous l'inconvénient d'occuper une place 
importante dans le mouvement, notamment en hauteur. 


[0003] La présente invention vise à remédier à cet inconvénient, où au moins à l’atténuer, et propose à cette fin un 
mouvement horloger comprenant un bâti et un mécanisme monté dans ou sur le bâti, le mécanisme comprenant un 
système de guidage flexible comprenant une partie de fixation et une partie mobile reliées par des parties élastiques 
de guidage, caractérisé en ce que le système de guidage flexible est situé en partie au moins dans une ouverture d'un 
élément du bâti et est fixé par fa partie de fixation à la paroi latérale de ladite ouverture. 


[0004] Par définition, la partie de fixation et la partie mobile sont plus rigides, ou comportent une partie plus rigide, que 
les parties élastiques. 


[0005] Le mécanisme comprend tout ou partie des composants mobiles du mouvement. ІІ peut comprendre plusieurs dits 
systèmes de guidage flexible pour guider plusieurs composants. 


[0006] Le bâti peut être le bâti fixe du mouvement ou un bâti mobile monté sur le Бан fixe et portant le mécanisme. 


[0007] Avantageusement, le système de guidage flexible est fixé à la paroi latérale de ladite ouverture par une déformation 
élastique de la partie de fixation, déformation qui peut être purement élastique ou qui peut être une composante élastique 
d’une déformation plastique et élastique (chassage). 


[0008] La partie de fixation peut comprendre une première partie annulaire reliée à la partie mobile par les parties élas- 
tiques de guidage et une deuxième partie annulaire entourant la première partie annulaire et reliée à cette dernière par 
des parties de liaison discrètes. 


[0009] En variante, la partie de fixation peut comprendre une première partie reliée à la partie mobile par les parties 
élastiques de guidage et des bras élastiques reliant la paroi latérale de ladite ouverture à la première partie. 


[0010] Ledit élément du bâti peut être une platine ou un pont. 

[0011] Ladite ouverture peut être circulaire et/ou traversante. 

[0012] Typiquement, la partie de fixation entoure la partie mobile. 

[0013] De préférence, le système de guidage flexible est monolithique. 

[0014] Le mécanisme peut comprendre un composant solidaire de la partie mobile et situé hors de l’ouverture. 
[0015] Un tel composant peut être un balancier, une ancre d'échappement, un levier ou une bascule par exemple. 
[0016] En particulier, le composant peut être une bascule d'embrayage portant une roue d'embrayage. 


[0017] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée 
suivante faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective d'un systéme de guidage flexible selon un premier mode de réalisation de 
l'invention, chassé dans une ouverture d'un élément de báti (platine ou pont) d'un mouvement horloger; 


la fig. 2 est une vue en perspective d'une partie d'un mouvement horloger comprenant un systéme de guidage 
flexible selon l'invention, ce dernier étant chassé dans une ouverture de la platine du mouvement horloger 
et guidant une bascule d'embrayage; 


la fig. 3 est une vue en perspective d'un systéme de guidage flexible selon un deuxiéme mode de réalisation de 
l'invention, chassé dans une ouverture d'un élément de báti (platine ou pont) d'un mouvement horloger; 


la fig. 4 est une vue en perspective d'un système de guidage flexible selon un troisième mode de réalisation de 
l'invention, chassé dans une ouverture d'un élément de báti (platine ou pont) d'un mouvement horloger. 


[0018] En référence à la fig. 1, un système de guidage flexible selon un premier mode de réalisation de l'invention com- 
prend une partie de fixation 1 et une partie mobile 2 reliées par des lames élastiques 3. Dans l'exemple représenté, les 
lames élastiques 3 sont du type «lames croisées non séparées» et se croisent ainsi physiquement en un point 4. Les 
lames élastiques 3 forment un pivot flexible permettant à la partie mobile 2 d'étre guidée sans frottements en rotation 
autour du point 4. La partie de fixation 1, la partie mobile 2 et les lames élastiques 3 sont coplanaires. La partie de fixation 
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1 présente une forme annulaire qui entoure la partie mobile 2. Une protubérance radiale 1a située sur la face intérieure 
de la partie de fixation 1 sert de butée à des surfaces 2a de la partie mobile 2 pour limiter le débattement angulaire de 
la partie mobile 2 par rapport à la partie de fixation 1. 


[0019] La partie de fixation 1 est chassée dans une ouverture 5 que présente la platine ou un pont 6 du bâti fixe d'un 
mouvement horloger. L'ouverture 5 est de préférence circulaire et traversante, comme illustré. A la fig. 1, la platine ou le 
pont 6 comportant l’ouverture 5 est représenté schématiquement sous la forme d’un anneau. Grâce à cet agencement, le 
système de guidage flexible 1, 2, 3 est intégré au bâti fixe du mouvement et libère de la place pour les autres composants 
mobiles du mouvement, notamment en hauteur. De plus, une grande liberté est offerte pour le placement du système 
de guidage flexible 1, 2, 3 dans le mouvement, puisqu'il suffit de prévoir une ouverture dans la platine ou un pont et dy 
introduire le système de guidage flexible 1, 2, 3. Il va de soi que ce principe peut aussi être appliqué à un bâti mobile du 
mouvement monté sur le bâti fixe, par exemple à une cage de tourbillon. 


[0020] La partie mobile 2 pourrait constituer un composant du mouvement, tel qu'un balancier. Dans l'exemple représenté, 
toutefois, la partie mobile 2 porte des moyens d'assemblage, par exemple des tétons ou goupilles 7, par lesquels un 
composant mobile du mouvement peut étre rendu solidaire de la partie mobile 2. Ce composant mobile est alors situé hors 
de l'ouverture 5. Ce composant mobile est par exemple un levier ou bascule tel qu'une bascule d'embrayage 8 portant 
une roue d'embrayage 9 comme montré à la fig. 2. Il pourrait, en variante, étre un balancier ou une ancre d'échappement 
par exemple. A la fig. 2, le mécanisme du mouvement dont fait partie le systéme de guidage flexible 1, 2, 3 est représenté 
partiellement et désigné par le repére 20. 


[0021] Dans un deuxiéme mode de réalisation de l'invention, montré à la fig. 3, des lumiéres 10 formées dans la partie de 
fixation 1 divisent cette derniére en deux parties annulaires concentriques 11, 12 reliées l'une à l'autre par des parties de 
liaison discrétes 13. La partie annulaire extérieure 11 subit l'essentiel des contraintes de déformation pendant le chassage 
du systéme de guidage flexible 1, 2, 3 dans l'ouverture 5 du báti. La partie annulaire intérieure 12 est, elle, sensiblement 
isolée des contraintes de chassage par les lumiéres 10. Le point 4 de croisement des lames élastiques 3, autour duquel 
pivote la partie mobile 2, n'est ainsi sensiblement pas déplacé pendant le chassage, ce qui augmente la précision de 
fonctionnement du composant. 


[0022] Dans un troisième mode de réalisation de l'invention, montré à la fig. 4, la partie de fixation 1 comprend une partie 
annulaire intérieure 14 qui entoure la partie mobile 2 et est reliée à cette derniére par les lames élastiques 3, et des bras 
élastiques extérieurs 15 qui sont reliés à la partie annulaire intérieure 14 par une partie de liaison 16. Les bras élastiques 
15 sont en contact avec la paroi latérale 5a de l'ouverture 5 et maintiennent le systéme de guidage flexible 1, 2, 3 dans 
l'ouverture 5 par leur déformation élastique. A la différence des premier et deuxiéme modes de réalisation (fig. 1 et 3) oü 
le systéme de guidage flexible 1,2,3 est entré à force dans l'ouverture 5 et ou la partie de fixation 1 subit une déformation 
élastique et plastique, la composante élastique de la déformation assurant le maintien du systéme 1, 2, 3 dans l'ouverture 
5, le système de guidage flexible 1,2,3 selon le troisième mode de réalisation (fig. 4) peut être fixé à la paroi latérale 5a 
de l'ouverture 5 en rapprochant les bras élastiques 15 l'un de l'autre, en étant ensuite introduit dans l'ouverture 5 puis en 
reláchant les bras élastiques 15 pour qu'ils exercent des contraintes contre la paroi latérale 5a de l'ouverture 5. 


[0023] Le systéme de guidage flexible selon l'invention peut étre réalisé de maniére monolithique, par exemple en silicium 
ou en toute autre matiére appropriée selon la technique de gravure ionique réactive profonde dite «DRIE» (Deep Reactive 
lon Etching), en nickel, alliage de nickel ou toute autre matiére appropriée selon la technique LIGA (lithographie, galva- 
noplastie, moulage), en acier, cuivre-béryllium, maillechort ou autre alliage métallique par fraisage ou par électroérosion, 
ou en verre métallique par moulage. 


[0024] Le systéme de guidage flexible selon l'invention pourrait définir un autre type de pivot flexible qu'un pivot à lames 
croisées non séparées, par exemple un pivot à lames croisées séparées ou un pivot à centre de rotation déporté dit 
«RCC» (Remote Center Compliance). Le systéme de guidage flexible pourrait aussi, en variante, étre un systéme de 
guidage linéaire. 


[0025] Par ailleurs, la partie de fixation 1 pourrait étre fixée à la paroi latérale 5a de l'ouverture 5 d'une autre maniére que 
par chassage ou déformation purement élastique, par exemple par collage ou soudage. 


Revendications 


1. Mouvement horloger comprenant un báti et un mécanisme (20) monté dans ou sur le báti, le mécanisme (20) com- 
prenant un systéme de guidage flexible comprenant une partie de fixation (1) et une partie mobile (2) reliées par des 
parties élastiques de guidage (3), caractérisé en ce que le systéme de guidage flexible (1, 2, 3) est situé en partie 
au moins dans une ouverture (5) d'un élément (6) du báti et est fixé par la partie de fixation (1) à la paroi latérale 
(ba) de ladite ouverture (5). 


2. Mouvement horloger selon la revendication 1, caractérisé en ce que le systéme de guidage flexible (1, 2, 3) est fixé 
à la paroi latérale (5a) de ladite ouverture (5) par une déformation élastique de la partie de fixation (1). 


3. Mouvement horloger selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que la partie de fixation (1) est chassée dans 
ladite ouverture (5). 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 
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Mouvement horloger selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce que la partie de fixation (1) comprend une 
première partie annulaire (12) reliée à la partie mobile (2) par les parties élastiques de guidage (3) et une deuxième 
partie annulaire (11) entourant la première partie annulaire (12) et reliée à cette dernière par des parties de liaison 
discrètes (13). 


Mouvement horloger selon la revendication 2, caractérisé en ce que la partie de fixation (1) comprend une première 
partie (14) reliée à la partie mobile (2) par les parties élastiques de guidage (3) et des bras élastiques (15) reliant la 
paroi latérale (5a) de ladite ouverture (5) à la première partie (14). 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit élément (6) est 
une platine du bâti. 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit élément (6) est 
un pont du bâti. 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que ladite ouverture (5) est 
circulaire. 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ladite ouverture (5) est 
traversante. 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que la partie de fixation (1) 
entoure la partie mobile (2). 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 10, caractérisé en ce que le système de guidage 
flexible (1, 2, 3) est monolithique. 


Mouvement horloger selon l’une quelconque des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que le mécanisme (20) 
comprend un composant (8) solidaire de la partie mobile (2) et situé hors de l’ouverture (5). 


Mouvement horloger selon la revendication 12, caractérisé en ce que le composant est un balancier, une ancre 
d'échappement, un levier ou une bascule. 


Mouvement horloger selon la revendication 12, caractérisé en ce que le composant est une bascule d'embrayage 
(8) portant une roue d'embrayage (9). 


Fig.1 
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Fig.2 











Fig.3 
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(54) Timbre, montre à mécanisme de sonnerie le comprenant et procédé de fabrication du timbre. 


(57) Le timbre (3) selon l'invention est réalisé avec un fil ou une 
lame et comprend une partie rectiligne (3a) reliée à une partie 
courbée (3b). La partie rectiligne et/ou la partie courbée sont re- 
liées à un même porte-timbre (2). Le timbre comprend plusieurs 
encoches réalisées en des points géométriques définis sur une 
portion de la longueur du timbre pour adapter des fréquences 
propres de vibration dans une bande audible entre 1 kHz et 5 
kHz, afin que le son généré par le timbre en vibration soit har- 
monieux. 

L'invention concerne également une montre à sonnerie 
comprenant un mécanisme de sonnerie muni d'un tel timbre et 
un procédé de fabrication d'un tel timbre. 
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Description 


Domaine de l'invention 
[0001] L'invention concerne un timbre de forme atypique pour un mécanisme de sonnerie d'une montre. 


[0002] L'invention concerne également une montre à mécanisme de sonnerie comprenant au moins un timbre de forme 
atypique. 

[0003] L'invention concerne également un procédé de réalisation d'un timbre de forme atypique pour un mécanisme de 
sonnerie d'une montre. 


Arriére-plan de l'invention 


[0004] Dans le domaine de l'horlogerie, une architecture traditionnelle est utilisée pour réaliser des mouvements, qui sont 
munis de mécanismes de sonnerie, tels que des répétitions minutes. Dans ces réalisations, le ou les timbres utilisés sont 
constitués chacun par un fil métallique généralement de forme circulaire et placé dans un plan paralléle au cadran de la 
montre. Le fil métallique de chaque timbre est généralement disposé autour du mouvement, dans la cage de la montre 
et au-dessus d'une platine sur laquelle les différentes parties du mouvement sont montées. Une extrémité ou plusieurs 
extrémités de chaque timbre est fixée, par exemple par brasure, à un porte-timbre solidaire de la platine, par exemple, qui 
peut étre unique pour tous les timbres. L'autre extrémité de chaque timbre peut étre généralement libre. 


[0005] Le mécanisme de sonnerie de la montre comprend également au moins un marteau actionné à des moments 
prédéterminés. La vibration de chaque timbre est produite par l'impact du marteau correspondant sur le timbre à proximité 
du porte-timbre. Chaque marteau effectue en général une rotation partielle dans le plan du ou des timbres de facon à 
frapper le timbre correspondant et à le faire vibrer dans son plan, c'est-à-dire dans un plan X-Y paralléle au fond ou au 
cadran de la montre. Une partie de la vibration du timbre est encore transmise à la platine par le porte-timbre. 


[0006] Avec un agencement traditionnel du timbre sous la forme d'un arc de cercle autour du mouvement de montre, il n'est 
pas facile de rendre le son plus pur ou harmonieux suite à la frappe du marteau, ce qui constitue souvent un inconvénient. 


[0007] Dans les montres à répétition minutes pour améliorer le rayonnement vibro-acoustique, i! peut étre prévu de limiter 
tout d'abord le bruit du mécanisme par des éléments de régulation, et d'autre part, d'augmenter le niveau acoustique par 
différents éléments d'habillage. Par contre, il n'est pas souvent imaginé d'optimiser le timbre générateur des vibrations 
rayonnées par l'habillage de la montre. 


[0008] Comme indiqué ci-dessus, le timbre se présente généralement sous la forme d'un arc de cercle disposé autour du 
mouvement de montre ou au-dessus dudit mouvement de montre. En fonction des dimensions du timbre, c'est-à-dire de 
sa longueur et de sa section transversale et du matériau, qui le compose, une fréquence de vibration est adaptée 


[0009] Cependant, les fréquences intrinséques de chaque timbre en vibration ne sont pas bien maítrisées, car les har- 
moniques, qui composent le timbre en vibration ne sont pas accordées entre elles. Ainsi lors d'une frappe par un marteau 
correspondant, le ou les timbres du mécanisme de sonnerie générent un son avec certaines dissonances, et donc avec 
un son non harmonieux, ce qui constitue un inconvénient. 


[0010] On peut citer à ce titre, la demande de brevet CH 708 036 A2, qui décrit un dispositif d'horlogerie à sonnerie avec au 
moins un timbre réalisé en titane ou alliage de titane. ІІ peut être prévu deux timbres vibrants, qui sont frappés chacun par 
un marteau correspondant. Un des timbres comprend sur sa longueur plusieurs trous traversant ou creux non traversant 
en des positions définies pour obtenir la hauteur musicale et la durée sonore souhaitées. Les timbres sont configurés 
comme des portions de cercle. Cependant, rien n'est décrit concernant l'accordage de plusieurs fréquences principales 
de vibration de chaque timbre pour obtenir un son harmonieux et un nombre suffisant de partiels dans la gamme audible 
en fonction de la dimension du timbre, ce qui constituent quelques inconvénients. 


[0011] Le brevet US 3 013 460 décrit un clavier musical avec un certain nombre de lames, qui sont toutes reliées à un 
talon venant directement de matiére avec les lames. Le clavier peut étre fixé sur une platine par des vis, qui passent par 
des ouvertures d'une plaque de couverture sur le dessus du talon, et des ouvertures dans le talon. L'épaisseur des lames 
est ajustée par une roue d'usinage, qui peut étre déplacée depuis le talon et sur une partie de chaque lame pour régler la 
mélodie du clavier. Un couvert de la plaque sert à cacher les parties usinées de chaque lame. Cependant, rien n'est décrit 
concernant l'accordage de plusieurs fréquences principales de vibration de chaque lame pour obtenir un son harmonieux, 
ce qui constitue un inconvénient. 


[0012] Le brevet US 7 746 732 B2 décrit un timbre d'un dispositif de sonnerie. Ce timbre peut étre configuré entre sa 
fixation à un porte-timbre et son extrémité libre de mouvement avec une section transversale, qui augmente ou avec des 
variations continues de section transversale tout le long de sa longueur de maniére à augmenter la richesse et la qualité du 
son émis lors de la frappe du timbre. Comme les précédents documents, rien n'est décrit concernant la maniére d'accorder 
plusieurs fréquences principales de vibration du timbre pour obtenir un son harmonieux, ce qui constitue un inconvénient. 


CH 712 161 A2 


Résumé de l'invention 


[0013] L'invention a donc pour but de pallier les inconvénients de l’état de la technique en fournissant un timbre de forme 
atypique pour un mécanisme de sonnerie d'une montre, afin de produire des vibrations plus favorablement audibles et 
avec un son harmonieux sans dissonances. 


[0014] A cet effet, l'invention concerne un timbre de forme atypique pour un mécanisme de sonnerie d'une montre cité 
ci-devant, qui comprend les caractéristiques définies dans la revendication indépendante 1. 


[0015] Des formes d'exécution particulières du timbre sont définies dans les revendications dépendantes 2 à 9. 


[0016] Un avantage du timbre atypique d'un mécanisme de sonnerie selon l'invention réside dans le fait qu'il est configuré 
de telle maniére à garantir des intervalles harmoniques et mélodiques consonants. Le timbre comprend des points géo- 
métriques d'accordage, qui sont de préférence des encoches disposées le long du timbre. Le timbre peut comprendre au 
moins deux encoches réalisées en des endroits définis sur sa longueur. De préférence une fois le timbre monté dans la 
boite de montre, ces encoches sont réalisées sur une partie non visible de l'extérieur de la boite de montre. 


[0017] Avantageusement, il peut étre prévu de réaliser plus de deux encoches sur une partie du timbre non visible de 
l'extérieur pour pouvoir ajuster finement plusieurs fréquences. Ainsi, il peut étre prévu d'ajuster au moins deux fréquences, 
voire trois ou quatre fréquences ou plus en fonction du nombre d'encoches. Avec les encoches réalisées et disposées 
en des endroits bien définis sur la longueur du timbre, il est possible d'une part d'augmenter le nombre de partiels du 
timbre en vibration dans la gamme audible de O à 5 kHz, et ceci même avec un timbre plus court qu'habituellement. Les 
fréquences au-dessus de 5 kHz permettent d'ajouter de l'intensité, de la richesse et de la brillance au son. ІІ est possible 
d'ajuster finement les fréquences de maniére manuelle ou de maniére automatique avec l'aide d'un robot d'usinage avec 
la réalisation de ces encoches. 


[0018] Avantageusement, il est possible de configurer ledit timbre pour garantir des fréquences principales de vibration 
bien accordées entre elles. Ces fréquences accordées peuvent étre définies selon les accords musicaux occidentaux ou 
orientaux ou africains. 


[0019] Avantageusement, le timbre peut comprendre au moins une partie rectiligne et une partie courbée. Au moins une 
extrémité du timbre est destinée à étre fixée à un porte-timbre, mais il est concevable d'avoir les deux extrémités du timbre 
fixée au même porte-timbre. Au moins une encoche est réalisée sur la partie rectiligne et une autre encoche est réalisée 
sur la partie courbée. De plus, la partie courbée peut avoir une retouche de maniére à représenter esthétiquement une 
forme de B. Cet aspect esthétique peut étre recherché, étant donné que le timbre est visible de l'extérieur de la boite de 
montre à travers la glace de montre. 


[0020] A cet effet, l'invention concerne aussi une montre à mécanisme de sonnerie, qui comprend les caractéristiques 
définies dans la revendication indépendante 10. 


[0021] Des formes d'exécution particuliéres de la montre sont définies dans les revendications dépendante 11 à 14. 


[0022] Avantageusement avec le timbre de forme atypique configuré du mécanisme de sonnerie monté dans la boite de 
montre, une amélioration du niveau acoustique de la montre dans la bande audible peut encore être obtenue. Il est ainsi 
possible d'accorder les partiels du ou des timbres avec les fréquences propres de l'habillage. De plus, avec la réalisation 
des encoches sur le ou les timbres, cela assure une uniformité d'accordage mélodique entre toutes les montres fabriquées. 


[0023] Avantageusement, le mécanisme de sonnerie comprend deux timbres fixés chacun à un porte-timbre et accordés 
différemment l'un de l'autre pour générer chacun un son spécifique pour indiquer des heures ou des minutes. Chaque 
timbre peut avoir au moins deux encoches sur sa longueur pour pouvoir générer un son harmonieux. Les timbres sont 
montés paralléles au cadran et en dessous du verre de montre de maniére à étre visible par la glace de montre. Les 
encoches des timbres sont donc réalisées sur une surface non visible de l'extérieur de la montre. 


[0024] L'invention concerne aussi un procédé de fabrication d'au moins un timbre de forme atypique pour un mécanisme 
de sonnerie d'une montre, qui comprend les caractéristiques de la revendication indépendante 15. 


[0025] Des étapes particuliéres du procédé de fabrication du timbre sont définies dans les revendications dépendantes 
16 et 17. 


Bréve description des dessins 


[0026] Les buts, avantages et caractéristiques du timbre de forme atypique pour un mécanisme de sonnerie d'une montre, 
et de la montre à mécanisme de sonnerie apparaitront mieux dans la description suivante notamment en regard des 
dessins sur lesquels: 


la fig. 1 est une vue de dessus d'une forme d'exécution d'un timbre de forme atypique d'un mécanisme de sonne- 
rie, avec adaptation des fréquences de vibration selon l'invention, 


la fig. 2 est une vue de dessus d'une forme d'exécution du timbre représenté en fig. 1 avec une retouche d'un point 
de vue esthétique selon l'invention, 
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la fig. 3 est une vue transversale du timbre de la fig. 2 notamment de la partie rectiligne montrant les encoches 
d'ajustement fin de plusieurs fréquences pour la génération d'un son harmonieux selon l'invention, 


la fig. 4 représente une vue de dessous d'une forme d'exécution de timbres faisant partie du mécanisme de sonne- 
rie selon l'invention, et 


la fig. 5 représente une vue tridimensionnelle d'une montre à mécanisme de sonnerie qui comprend au moins un 
timbre comme présenté en fig. 2 selon l'invention. 


Description détaillée de l’invention 


[0027] Dans la description suivante, tous les éléments de la montre à mécanisme de sonnerie, qui comprend au moins 
un timbre destiné à être frappé par un marteau, qui sont bien connus dans ce domaine technique, ne seront décrits que 
sommairement. 


[0028] La fig. 1 représente une forme d'exécution d'un timbre 3 de forme atypique, qui fait normalement partie d'un 
mécanisme de sonnerie non représenté d'une montre. Le timbre 3 se présente sous la forme d’un fil ou d'une lame d’une 
certaine longueur, largeur et épaisseur. Le timbre 3 est configuré et réalisé de manière à être en mesure de générer un son 
harmonieux sans dissonance, lorsqu'il est frappé par un marteau du mécanisme de sonnerie. Le timbre 3 est montré en 
vue de dessus, tel qu'il peut par exemple être vu à travers une glace de montre. ІІ peut être fixé par une de ses extrémités 
à un porte-timbre 2 du mécanisme de sonnerie, ou comme montré, fixé par ses deux extrémités au porte-timbre 2. Le 
timbre 3 comprend une partie rectiligne 3a liée à une partie courbée 3b, qui peut être de forme partiellement circulaire. 
Des traits interrompus sur les figures montrent la limite de connexion entre la partie rectiligne 3a et la partie courbée 3b. 
La partie rectiligne 3a et la partie courbée 3b sont de préférence dans un même plan, qui peut être parallèle au cadran 
de montre une fois monté. 


[0029] Le timbre 3 peut être obtenu par une opération de moulage ou de laminage ou de découpage au fil ou d'estampage 
d'une plaque d'un matériau métallique dans une machine d'usinage. Le timbre 3 peut être réalisé d'une seule pièce 
avec le porte-timbre 2, mais peut aussi être fixé par soudure ou brasure audit porte-timbre 2. De préférence, le timbre 
comprend une section transversale de forme rectangulaire, mais peut aussi être de forme circulaire. De préférence, la 
section transversale est identique sur toute la longueur du timbre avant dajuster les fréquences de vibration. Le timbre 
peut être réalisé en métal amorphe ou en verre métallique, ou également en or ou en platine, voire en laiton, en titane, en 
aluminium ou dans un autre matériau ou alliage métallique ayant une densité, un module d'Young et une limite élastique, qui 
sont similaires. Le verre métallique peut étre par exemple à base de zirconium, d'or, de platine ou d'or avec du palladium, 
du platine et de l'argent ou d'un autre métal capable de solidifier sous forme amorphe. 


[0030] Comme montré à la fig. 2, le timbre 3 peut encore comprendre une retouche 3c réalisée sur la partie courbée 3b. 
Cette retouche 3c est effectuée sur une portion médiane de la partie courbée 3b de maniére à représenter une lettre en 
vue de dessus par exemple un B. Ce timbre en forme de B peut étre vu à travers la glace de montre une fois monté dans 
la boite de montre et définit un symbole de la marque de montre. 


[0031] Le dimensionnement de ce type de timbre 3 avec la partie rectiligne 3a, la partie courbée 3b et éventuellement la 
retouche 3c sur la partie courbée 3b se fait en trois principales étapes de réalisation. 


[0032] La premiére étape consiste à déterminer les longueurs actives du timbre indépendamment les unes des autres afin 
que les parties puissent générer des fréquences propres, qui se rapprochent des valeurs cibles sélectionnées pour l'accord 
musical souhaité. Pour ce faire, la partie rectiligne 3a est dimensionnée seule, et la partie courbée 3b est également 
dimensionnée seule. Les deux parties 3a et 3b réunies donnent le timbre 3 dit grossiérement dimensionné. Les deux 
parties 3a et 3b peuvent étre reliées à un méme porte-timbre 2, mais il est aussi possible d'avoir uniquement la partie 
rectiligne 3a reliée au porte-timbre 2 ou la partie courbée 3b reliée au porte-timbre 2. 


[0033] La seconde étape consiste à modifier quelque peu la forme du timbre de manière à définir une structure particulière 
d'un aspect esthétique désiré. Cette structure particuliére peut étre de la forme d'une lettre, telle que la lettre B représentant 
un symbole d'une marque horlogére. A ce titre comme précédemment mentionné, une retouche 3c est pratiquée sur la 
partie courbée 3b, par exemple à une portion médiane de ladite partie courbée 3b. 


[0034] Finalement la troisiéme étape consiste à affiner les fréquences propres du timbre 3 gráce à la réalisation 
d'encoches 5a, 5b comme montré à la fig. 3 ou de creux ou de rainures. Les encoches 5a et 5b montrées à la fig. 3 sont 
réalisées dans la partie rectiligne 3a, mais d'autres encoches ou creux ou rainures peuvent aussi étre réalisés sur la partie 
courbée 3b. Ces encoches 5a et 5b sont réalisées depuis une surface inférieure du timbre 3, de maniére à ne pas étre 
directement visible à travers une glace de montre une fois le timbre monté dans la boite de montre. 


[0035] Chaque encoche 5a, 5b est usinée notamment par fraisage par un robot d'usinage programmé pour définir un 
creux d'une certaine profondeur dans l'épaisseur du timbre et sur toute la largeur du timbre. La premiére encoche 5a ou 
rainure peut étre usinée sur une longueur d1 dans la partie rectiligne 3a du timbre et avec une profondeur définie dans 
l'épaisseur générale du timbre. La seconde encoche 5b peut étre usinée sur une longueur d2 dans la partie rectiligne 
3a du timbre et avec une profondeur définie dans l'épaisseur générale du timbre. Les deux profondeurs des encoches 
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réalisées peuvent être similaires de préférence, mais il peut être concevable de les réaliser avec une profondeur différente 
dans l’épaisseur générale du timbre. Les deux encoches 5a, 5b peuvent être usinées sur toute la largeur du timbre 3. 


[0036] ІІ est à noter que les encoches 5a, 5b ou creux ou rainures réalisés réduisent localement la raideur du timbre 3. La 
durée de vibration du timbre 3 après une frappe par un marteau est aussi augmentée, sans que la résistance aux chocs 
externes soit réduite, ce qui est avantageux. Comme représenté, la première encoche 5a dans la partie rectiligne 3a est 
réalisée à proximité du porte-timbre 2, alors que la seconde encoche 5b est réalisée à proximité de la connexion de la 
partie rectiligne 3a à la partie courbée 3b. Les encoches 5a, 5b ou creux ou rainures permettent notamment un accordage 
fin des fréquences du timbre, afin d’obtenir les fréquences souhaitées et en des points géométriques, qui sont des noeuds 
et/ou ventres de certains modes propres du timbre. 


[0037] Cela permet aussi d'augmenter de manière non négligeable le nombre de partiels d'un timbre en vibration dans la 
bande audible sans pour autant modifier son encombrement, c’est-à-dire sa longueur. Le son généré par la vibration du 
timbre rayonnée par l'habillage de la montre peut alors être juste et riche d'un point de vue mélodique. 


[0038] Dans les géométries traditionnelles et simples de l’art antérieur pour le dimensionnement d’un timbre, il ne peut y 
avoir un accordage sélectif des fréquences générées par le timbre. Une modification géométrique détermine une dérive 
globale importante, par exemple plus de 100 Hz, de toutes les fréquences générées ou d'une grande majorité de ces 
fréquences. 


[0039] A titre d exemple de dimensionnement et d'accordage d'un tel timbre non limitatif, le timbre est configuré de manière 
à générer par exemple une note similaire à un Fa dièse. Pour produire cette tonalité dans le cadre d’un son multi-fréquentiel, 
le timbre 3 doit au moins posséder des fréquences propres égales à 1480 Hz, ce qui correspond à la note Fa dièse 5 et 
2960 Hz, ce qui correspond à la note Fa dièse 6 comme montré dans le tableau ci-après. 


[0040] Bien entendu d'autres notes de musique peuvent être sélectionnées en fonction de la longueur, largeur et épaisseur 
du timbre 3, de sa forme et du matériau, qui le compose. Il est possible de garantir que les fréquences principales de 
Vibration du timbre 3 sont accordées entre elles selon les accords musicaux occidentaux, c’est-à-dire Do mineur, Do 
majeur, Ré majeur, Sol majeur, ou autre, ou également de la culture orientale ou africaine. 


[0041] Sans être représenté par des figures pour un timbre 3, il peut être défini la déformée modale et la fréquence d'un 
des modes propres de la partie rectiligne 3a et celles de la partie courbée 3b du timbre. Ceci est défini pour des conditions 
limites appui-plan au niveau de l’extrémité libre des deux parties 3a, 3b, pour qu'il existe une continuité de la déformée 
modale, c'est-à-dire avec la présence d'un nœud à l'extrémité. La géométrie de ces deux parties 3a, 3b est optimisée 
indépendamment pour que leurs fréquences se rapprochent de la fréquence souhaitée. Avec le timbre 3 constitué par la 
partie rectiligne 3a et la partie courbée 3b reliées au porte-timbre 2, la déformée modale de la partie rectiligne 3a peut 
posséder deux ventres, alors que la déformée modale de la partie courbée 3b peut posséder trois ventres. Dans ces 
conditions, il peut être prévu une encoche sur chaque ventre de la déformée modale de chaque partie du timbre 3. 


[0042] Cette procédure décrite ci-dessus est reproduite pour obtenir une autre fréquence propre, qui se rapproche de la 
fréquence souhaitée de 2960 Hz. A titre d'exemple, le tableau suivant regroupe les fréquences propres dans la bande 
audible d’un timbre selon la fig. 1 sans retouche et sans encoches, selon la fig. 2 avec retouche 3c mais sans encoches, 
et selon les fig. 2 et 3 avec retouche 3c et encoches 5a, 5b. 


En Hz Timbre sans retouche et Timbre avec retouche et Timbre avec retouche et 
sans encoches sans encoches encoches 

f 85 85 62 

fo 268 270 227 

fa 562 563 431 

fa 884 886 659 

fs 1529 1532 1205 

fe 1967 1975 1471 = Fa#5 

f7 2880 2900 2567 

fs 3554 3554 2961 = Fa#6 

fo 4602 4621 3502 

fro 5632 5613 4750 

fas 6737 6720 5391 
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En Hz Timbre sans retouche et Timbre avec retouche et Timbre avec retouche et 
sans encoches sans encoches encoches 

fio 8125 8148 7443 

fis 9357 9358 7988 

fra 10 964 10912 9100 

fis 12 488 12 177 11 125 
fie 14 134 14 027 12 040 
faz 15 798 14513 12112 
fs 16 473 16 633 12 949 
fio 17 104 17 202 13 340 
foo 18 478 19 206 14 964 

foi 一 一 15 133 
foo 一 一 16 512 
fos = = 17 483 
f24 一 一 18 250 
fos 一 一 18 651 

fe ー ー 19 654 


[0043] Comme précédemment mentionné, les encoches ou creux ou rainures permettent d’avoir un accordage fin des 
fréquences du timbre pour obtenir les fréquences souhaitées. Ce sont les fréquences, qui sont marquées en gras dans le 
tableau ci-dessus. Une augmentation importante du nombre de partiels d'un timbre dans la bande audible est également 
obtenue comme montré dans la 3* colonne du tableau notamment entre O et 5 kHz, car la tonalité du son est déterminée 
par son contenu fréquentiel dans cette bande audible. Pour les fréquences supérieures a 5 kHz, cela permet d'ajouter de 
l'intensité, de la richesse et de la brillance au son. Cela permet au timbre de vibrer avec un son harmonieux et mélodique 
et sans dissonance. 


[0044] La fig. 4 représente une forme d'exécution d'un agencement de deux timbres 3, 3 , qui font partie du mécanisme 
de sonnerie d’une montre. Uniquement les deux timbres 3, 3 sont montrés selon une vue depuis dessous et fixés à un 
porte-timbre 2 respectif 2 ou à un même porte-timbre 2. Le premier timbre 3 a été décrit en référence aux fig. 1 à 3 
ci-dessus et est le timbre des heures. Le second timbre 3 comprend également une partie rectiligne 3a et une partie 
courbée 3b et est le timbre des minutes. Le premier timbre 3 est réalisé par exemple plus long que le second timbre 3”. 


[0045] Les deux parties rectilignes За, За’ des deux timbres 3, 3 du mécanisme de sonnerie sont de préférence disposées 
parallèlement l’une à l’autre. Cependant, les deux parties rectilignes 3a, 3a peuvent aussi être disposées avec un certain 
angle l'une par rapport à l’autre. La partie courbée 3b du premier timbre 3 s'étend d'une extrémité libre de la partie rectiligne 
3a dans une direction opposée de la partie courbée 3b du second timbre 3’, qui s'étend d’une extrémité libre de sa partie 
rectiligne 3a”. Les parties rectilignes 3a, 3a et les parties courbees 3b, 3b sont de préférence disposées dans un même 
plan, qui est parallèle à un cadran de montre comme représentée ci-après. 


[0046] Le premier timbre 3 est fixé de préférence par ses deux extrémités au porte-timbre 2, alors que le second timbre 3° 
est fixé au porte-timbre 2 uniquement par une extrémité de la partie rectiligne За’. L'autre extrémité du second timbre 3, 
qui est une extrémité de la partie courbée 3b”, est libre. Cependant, il peut aussi être envisagé de fixer le second timbre 
3 par sa partie courbée 3b’ au porte-timbre 2 et laisser une extrémité de la partie rectiligne За” libre. 


[0047] A titre d'exemple non limitatif de réalisation d'un tel agencement de deux timbres 3, 3° pour un mécanisme de 
sonnerie d'une montre, il peut être prévu de réaliser ces timbres 3, 3 dans un métal précieux par exemple en or gris. 
Les timbres 3, 3 sont de préférence réalisés sous la forme d'une lame avec une section rectangulaire. Ils peuvent former 
une seule pièce avec le porte-timbre 2. 


[0048] Le premier timbre 3 peut avoir une partie rectiligne ou linéaire 3a de longueur comprise entre 25 mm et 35 mm, 
par exemple de l’ordre de 30.1 mm, et d’une partie courbée 3b sous la forme d’un arc de cercle de rayon compris entre 15 
mm et 20 mm, par exemple de l’ordre de 17.3 mm. La partie de retouche 3c d’un point de vue esthétique seulement est 
réalisée selon deux rayons de 7 mm et 3.7 mm dans la portion médiane de la partie courbée 3b. La largeur du timbre 3 
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peut étre comprise entre 0.5 mm et 1 mm, de préférence a 0.6 mm et préférentiellement de largeur identique d'un bout a 
l'autre du premier timbre 3. L'épaisseur générale du timbre 3 peut aussi être identique sur toute sa longueur et comprise 
entre 0.2 mm et 0.4 mm, par exemple à 0.25 mm pour le premier timbre 3. 


[0049] Pour le premier timbre 3, il est réalisé deux encoches 5a et 5b sur la partie rectiligne 3a, et trois encoches 5c, 5d et 
5e sur la partie courbée 3b. Les encoches 5a à 5e ou rainures sont réalisées sur toute la largeur du premier timbre 3 et ont 
toutes une longueur comprise entre 1 et 2 mm, de préférence à 1.2 mm chacune. Chaque encoche peut être réalisée avec 
une méme profondeur entre 0.1 mm et 0.2 mm, de préférence à 0.15 mm pour le premier timbre d'épaisseur à 0.25 mm. 


[0050] La premiére encoche 5a réalisée sur la partie rectiligne 3a est disposée entre 3 mm et 5 mm, de préférence à 3.9 
mm, depuis la fixation au porte-timbre 2 de la partie rectiligne 3a, alors que la seconde encoche 5b réalisée est disposée 
entre 22 mm et 26 mm, de préférence à 24.1 mm. La troisiéme encoche 5c réalisée sur la partie courbée 3b est disposée 
entre 22 mm et 26 mm, de préférence à 24.7 mm depuis la fixation au porte-timbre 2 de la partie rectiligne 3a en vision 
perpendiculaire. La quatrieme encoche 5d réalisée est au niveau de la partie de retouche 3c de la partie courbée 3b et 
disposée entre 14 mm et 7 mm, de préférence à 15.4 mm depuis la fixation au porte-timbre 2 de la partie rectiligne 3a en 
vision perpendiculaire. Finalement la cinquième encoche 5e réalisée est disposée entre 8 mm et 12 mm, de préférence à 
9.9 mm depuis la fixation au porte-timbre 2 de la partie rectiligne 3a en vision perpendiculaire. 


[0051] En fonction de leurs positions sur le premier timbre 3, les encoches 5a à 5e ont pour but d'accorder le timbre, 
pour que ses fréquences se rapprochent de celles de la note souhaitée, par exemple le Fa diése. Cela permet aussi 
d'augmenter le nombre de fréquences avec les partiels pour enrichir le son produit du timbre en vibration. Leurs positions 
sont optimisées pour que l'écart fréquentiel entre deux fréquences consécutives du timbre soit suffisant afin d'éviter tout 
risque de battement et/ou de dissonance du son généré. 


[0052] Gráce à cette géométrie du premier timbre 3, deux fréquences comprises entre 1.5 kHz et 5 kHz ont été optimisées 
pour se rapprocher du Fa# 5 et Fa# 6 comme mentionné dans le tableau ci-devant. Ces fréquences sont sélectionnées 
entre 1 kHz et 5 kHz de maniére que l'oreille d'une personne portant la montre soit capable de différencier la tonalité d'un 
son. Ainsi, au moins deux fréquences propres de vibration sont adaptées dans une bande audible entre 1 kHz et 5 kHz. 
De plus le rapport entre ces deux fréquences est un nombre N+d, où N est un nombre entier égal ou supérieur à 2, et d/N 
est compris entre —0.01 et +0.01, afin que le son généré par le timbre en vibration soit harmonieux. 


[0053] Pour le second timbre 3”, il est réalisé une encoche 5a sur la partie rectiligne 3a”, et deux encoches 5b et 5c sur 
la partie courbée 3b’. Les encoches 5a’ à 5c’ ou rainures sont réalisées sur toute la largeur du second timbre 3”. Chaque 
encoche peut étre réalisée avec une méme profondeur entre 0.05 mm et 0.2 mm, de préférence à 0.1 mm pour le second 
timbre 3' d'épaisseur à 0.3 mm. La partie rectiligne 3a' de ce second timbre 3' peut avoir une longueur comprise entre 8 
mm et 12 mm, par exemple de l'ordre de 10.3 mm, et d'une partie courbée 3b sous la forme d'au moins un arc de cercle 
de rayon compris entre 10 mm et 13 mm, par exemple de l'ordre de 11.7 mm. De préférence, la partie courbée est réalisée 
selon plusieurs rayons et non totalement circulaire. 


[0054] La première encoche 5a réalisée sur la partie rectiligne ou linéaire 3a est disposée directement depuis la fixation 
au porte-timbre 2” de la partie rectiligne 3a'. Cette premiére encoche 5a peut étre de longueur entre 1 mm et 2 mm, de 
préférence à 1.6 mm. Une seconde encoche 5b réalisée sur la partie courbée 3b est disposée entre 6 mm et 8 mm par 
rapport à la partie rectiligne depuis la connexion de la partie courbée 3b à la partie rectiligne 3a”. La longueur de cette 
seconde encoche 5b' est entre 1 mm et 2 mm, de préférence à 1.25 mm. Finalement, la troisiéme encoche 5c' est réalisée 
à l'extrémité libre de la partie courbée 3b' et de longueur comprise entre 0.2 mm et 1 mm, par exemple à 0.5 mm. 


[0055] Les longueurs, les profondeurs et le positionnement de ces encoches 5a' à 5c' de ce second timbre 3' sont des 
paramétres couplés pour garantir un bon accordage et une bonne réponse vibratoire du timbre. Dans cette configuration 
du second timbre 3’, il y a deux fréquences propres, qui sont optimisées dans la bande fréquentielle comprise entre 1.5 
kHz et 5 kHz, afin de se rapprocher des fréquences correspondantes au Si 5 et Si 6. 


[0056] ІІ est encore à noter que l'accordage mélodique obtenu entre le premier timbre 3 des heures et le second timbre 
3' des minutes correspond ainsi à une quarte juste. 


[0057] La fig. 5 est une vue de dessus tridimensionnelle d'une montre 1 à mécanisme de sonnerie. La montre comprend 
un mouvement de montre ou horloger bien connu, non représenté, qui est disposé sous un cadran de montre 6. Des 
aiguilles 7 d'indication de l'heure tournent sur ledit cadran de montre 6. La montre comprend également un mécanisme 
de sonnerie, qui peut faire partie du mouvement horloger. Ce mécanisme de sonnerie comprend au moins un premier 
timbre 3 fixé à un porte-timbre 2, qui est généralement fixé sur une platine du mouvement horloger ou disposé en contact 
d'une paroi intérieure de la carrure 8 ou de la lunette ou du fond de la boite de montre 1. Le timbre est généralement un 
fil ou lame métallique ou en verre métallique. Le timbre 3 s'étend au-dessus du mouvement de montre ou parallélement 
au cadran de montre 6. Le mécanisme comprend encore au moins un premier marteau 4 pour venir frapper le timbre 3 
depuis dessous dans une direction verticale Z, c'est-à-dire dans une direction perpendiculaire au plan défini par le timbre 
ou le mouvement de montre sur une platine de montre. 


[0058] De préférence, il peut étre prévu deux timbres 3, 3”, fixés à un méme prote-timbre 2 ou respectivement à deux 
porte-timbres 2, 2”. Ces premier et second timbres 3, 3' sont destinés à étre frappés chacun par un marteau respectif 4, 
4”. Le premier marteau 4 est destiné à venir frapper le premier timbre 3 depuis dessous et dans une direction verticale et 
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de préférence a proximite du porte-timbre 2 sur la partie rectiligne 3a du timbre. Le second marteau 4”, qui est parallele 
au premier marteau 4 est destiné à venir frapper le second timbre 3 depuis dessous et dans une direction verticale et de 
préférence également a proximité du porte-timbre 2” sur la partie rectiligne 3a du timbre. 


[0059] Comme montré en détail à la fig. 5 de la montre 1 à mécanisme de sonnerie, les deux marteaux 4, 4 peuvent être 
agencés pour tourner autour d'un même axe de rotation parallèle au cadran de montre 6. Ces marteaux 4, 4” peuvent 
venir frapper chaque timbre 3, 3° dans des instants différents ou identiques en fonction de leur actionnement dans le 
mécanisme de sonnerie. 


[0060] Les deux timbres З, 3° peuvent donc avoir deux parties rectilignes За, 3b s'étendant dans une direction diamétrale 
ou légèrement décalée du centre de la montre, depuis le ou les porte-timbres 2, 2”. Ces porte-timbres 2, 2 sont disposés 
à proximité ou en contact direct d'une paroi intérieure d'une carrure 8 ou de la lunette ou du fond de boîte de montre. 
Ces porte-timbres 2, 2” sont de préférence collés l’un à l’autre. Chaque timbre 3, 3° comprend une partie courbée 3b, 
3b débutant à l'extrémité libre de chaque partie rectiligne За, 3a’ et s'étendant dans une direction opposée à celle de 
l'autre timbre. 


[0061] Bien entendu même si non représenté sur la fig. 5, des encoches ou creux ou rainures sont réalisés depuis une 
surface inférieure de chaque timbre 3, 3° pour accorder les fréquences souhaitées afin de générer un son harmonieux. 
Ces encoches ou creux ou rainures sont avantageusement non visibles à travers une glace de montre 1 non représentée 
de manière à conserver un bon aspect esthétique des timbres 8, 3° visibles. 


[0062] A partir de la description qui vient d'être faite, plusieurs variantes de réalisation du timbre atypique et de la montre 
à mécanisme de sonnerie le comprenant peuvent être conçues par l'homme du métier sans sortir du cadre de l'invention 
définie par les revendications. Il peut être prévu d'avoir un premier timbre fixé à un premier porte-timbre et un second 
timbre fixé à un second porte-timbre distant du premier porte-timbre et avec les deux timbres dans un même plan ou dans 
un plan différent. Les encoches ou creux ou rainures peuvent être réalisés depuis une surface supérieure du timbre ou 
sur les côtés du timbre. 


Revendications 


1. Timbre (3, 3) de forme atypique pour un mécanisme de sonnerie d'une montre (1), le timbre (3, 3”) sous la forme 
d’un fil ou d'une lame comprenant une partie rectiligne (3a, 3a’) reliée à une partie courbée (3b, 3b’), 
caractérisé en ce que le timbre comprend au moins deux encoches (5a, 5b) ou creux ou rainures sur des points 
géométriques définis sur une portion de sa longueur de maniére a adapter au moins deux fréquences propres de 
vibration dans une bande audible entre 1 kHz et 5 kHz, et que le rapport entre ces deux fréquences est un nombre 
N+d, où N est un nombre entier égal ou supérieur à 2, et d/N est compris entre -0.01 et +0.01, afin que le son généré 
par le timbre en vibration soit harmonieux. 


2. Timbre (3, 3 ) selon la revendication 1, caractérisé en ce que les deux encoches (5a, 5b) ou creux ou rainures sont 
réalisés dans la partie rectiligne (3a, 3a’). 


3. Timbre (3, 3°) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’au moins deux encoches (5a, 5b) ou creux ou rainures 
sont réalisés dans la partie courbée (3b, 3b’). 


4. Timbre (3, 3°) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'au moins deux encoches (5а, 5b) ou creux ou rainures 
sont réalisés dans la partie rectiligne (3a), et en ce qu'au moins trois encoches (5c, 5d, 5e) ou creux ou rainures sont 
réalisés dans la partie courbée (3b) de forme circulaire pour permettre d'accorder au moins deux fréquences propres 
de vibration dans la bande audible de 1 kHz à 5 kHz pour obtenir une note ou un son souhaité. 


5. Timbre (3, 3’) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'une encoche (5a ) ou creux ou rainure est réalisé sur 
la partie rectiligne (За), et en ce que deux encoches (5b’, 5c’) ou creux ou rainures sont réalisés dans la partie 
courbée (3b ). 


6. Timbre (3, 3’) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque encoche (5a, 5b, 5c, 5d, 5e; 
Ба, 5b’, 5c’) ou rainure est réalisée sur toute la largeur du timbre (3, 3’). 


7. Timbre (3, 3°) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que deux extrémités du timbre sont 
destinées à être fixées à un seul porte-timbre (2) du mécanisme de sonnerie, et en ce que le timbre avec sa partie 
rectiligne (3a) et sa partie courbée (3b) prend la forme d’une lettre de l'alphabet, une partie de retouche (3c) étant 
définie dans une portion médiane de la partie courbée (3b). 


8. Timbre (3, 3°) selon la revendication 1, caractérisé en ce que chaque encoche (5a, 5b, 5c, 5d, 5e; 5a’, 5b’, 5c’) est 
placée sur la longueur du timbre en correspondance d’un des ventres d’une et une seule des déformées modales 
dont la fréquence est comprise entre 1 kHz et 20 kHz. 


9. Timbre (3, 3’) selon l’une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l’épaisseur du timbre est identique 
sur toute sa longueur, et en ce que la profondeur de chaque encoche (5a, 5b, 5c, 5d, 5e; 5a’, 5b’, 5c’) ou creux ou 
rainure dans l'épaisseur générale du timbre est identique. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 
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Montre à sonnerie (1) comprenant un mécanisme de sonnerie muni dau moins un timbre (3, 3’) de forme atypique 
selon l'une des revendications précédentes, le mécanisme de sonnerie comprenant au moins un porte-timbre (2), 
auquel le timbre (3, 3’) est relié, et au moins un marteau (4, 4^) susceptible de venir frapper, en des instants déterminés, 
le timbre depuis dessous dans une direction verticale et sensiblement perpendiculaire au plan comprenant le timbre, 
le porte-timbre (2) étant solidaire d'une platine ou disposé en contact d'une paroi intérieure d'une carrure (8) ou d'une 
lunette ou d’un fond d’une boîte de montre. 


Montre à sonnerie (1 ) selon la revendication 10, caractérisée en ce que le porte-timbre (2) est fixé en contact d'une 
paroi intérieure d'une carrure (8) ou d'une lunette ou d’un fond d'une boite de montre, en ce qu'au moins une extrémité 
de la partie rectiligne (3a, 3a’) ou de la partie courbée (3b, 3b’) du timbre (3, 3’) est fixée au porte-timbre, et en ce 
qu'au moins une surface supérieure du timbre (2) est visible à travers une glace de la montre (1) avec les encoches 
(5a, 5b, 5c, 5d, Бе; 5a’, 5b’, 5c’) ou creux ou rainures réalisés sur une surface inférieure du timbre. 


Montre à sonnerie (1) selon la revendication 10, caractérisée en ce que le mécanisme de sonnerie comprend un 
premier timbre (3) susceptible d’être frappé par un premier marteau (4) depuis dessous et un second timbre (3) 
susceptible d’être frappé par un second marteau (4 ) depuis dessous, en ce que le premier timbre (3) a deux extrémités 
fixées à au moins un porte-timbre (2), en ce que le second timbre (3°) a une extrémité de la partie rectiligne (3a ) 
ou de la partie courbée (3b ) fixée au méme porte-timbre (2) ou à un second porte-timbre (2^) disposé en contact 
de la paroi intérieure de la carrure (8). 


Montre à sonnerie (1) selon la revendication 12, caractérisée en ce que le premier timbre (3) et le second timbre (3) 
ne forment qu'une seule piéce avec le porte-timbre (2), en ce que la partie rectiligne (3a) du premier timbre (3) est 
disposée parallèle à la partie rectiligne (3a ) du second timbre (3°), dont l'extrémité est fixée au porte-timbre (2), et 
en ce que les deux timbres (3, 3°) sont disposés dans un méme plan avec les encoches (5a, 5b, 5c, 5d, Бе; 5a’, 5b’, 
5c’) ou creux ou rainures réalisés sur une surface inférieure de chaque timbre. 


Montre à sonnerie (1) selon la revendication 13, caractérisée en ce que le premier timbre (3) comprend au moins deux 
encoches (5a, 5b) ou rainure sur la partie rectiligne (3a) et au moins trois encoches (5c, 5d, 5e) sur la partie courbée 
(3b), et en ce que le second timbre (3 ) comprend au moins une encoche (5a’) ou rainure sur la partie rectiligne (За) 
et au moins deux encoches (5b , 5c’) sur la partie courbée (3b ). 


Procédé de fabrication d'au moins un timbre (3, 3°) de forme atypique selon l'une des revendications 1 à 9, pour un 
mécanisme de sonnerie d'une montre (1), caractérisé en ce que le procédé comprend les étapes de: 

— déterminer des longueurs actives de la partie rectiligne (3a, 3a’) et de la partie courbée (3b, 3b’) du timbre (3, 3’) 
en dimensionnant chaque partie indépendamment l'une de l'autre pour générer des fréquences propres proches de 
valeurs cibles sélectionnées lors de la vibration du timbre, 

— affiner les fréquences propres du timbre (3, 3°) par la réalisation d'encoches (5а, 5b, 5c, 5d, 5e; Ба, 5b', 5c’) ou 
creux ou rainures sur une surface inférieure du timbre (3, 3°) en des points géométriques définis sur la longueur du 
timbre pour la génération d'un son harmonieux du timbre en vibration. 


Procédé de fabrication d'au moins un timbre (3, 3’) selon la revendication 15, caractérisé en ce que les encoches 
(5a, 5b, 5c, 5d, 5e; 5a’, 5b', 5c’) ou creux ou rainures sont réalisés par fraisage dans l'épaisseur générale du timbre 
sur toute la largeur du timbre. 


Procédé de fabrication d'au moins un timbre (3, 3) selon la revendication 15, caractérisé en ce qu'il comprend encore 
une étape consistant à modifier la forme de la partie courbée (3b) du timbre sur une portion médiane de maniére à 
définir une structure en forme de lettre. 
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(54) Elément oscillant et oscillateur mécanique horloger comprenant un tel élément oscillant. 


(57) L'invention concerne un élément oscillant (10) pour un os- 
cillateur mécanique horloger, comprenant: un élément fixe (1), 
une premiére masse supérieure (2) et une seconde masse (3); 
chacune des masses (2, 3) étant reliée à l'élément fixe (1) par 
au moins une lame flexible (4a, 4b, 4c, 4d) de manière à pouvoir 
osciller selon un mouvement de va-et-vient dans une direction 
(x) sensiblement linéaire par rapport à l'élément fixe (1); et dans 
lequel la première masse (2) est disposée téte-béche par rapport 
à la seconde masse (3); et dans lequel un élément de couplage 
(11) relie chacune des masses (2, 3) entre elles de maniére à 
ce que les masses (2, 3) oscillent en phase et à la méme fré- 
quence d'oscillation, indépendamment de la direction de la gra- 
vité par rapport à la direction (x) du mouvement de va-et-vient. 
L'invention concerne également un oscillateur mécanique hor- 
loger comprenant au moins deux des éléments oscillants (10), 
un dispositif pivot comportant une partie mobile entrainée en pi- 
votement par l'une des masses (2, 3) de chacun des deux élé- 
ments oscillants (10). 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un élément oscillant pour un oscillateur mécanique horloger dont la sensibilité à 
la direction de la gravité est minimisée. La présente invention concerne également un oscillateur. 


Etat de la technique 


[0002] L'organe régulateur est le cœur d'une montre mécanique. Il engendre les oscillations qui découpent le temps en 
unités égales et est responsable de la précision de la montre. Dans une montre mécanique classique, le régulateur est 
constitué d'un balancier, d'un ressort spiral et d'un échappement à ancre suisse. 


[0003] Ce type de système présente des pertes importantes d'énergie par frottement au niveau des pivots du balancier, 
des palettes de 「ancre et des différentes interfaces. La précision du balancier-spiral est également affectée par son orien- 
tation dans l'espace. En effet, les problèmes de plat-pendu liés à la gravité affectent l’isochronisme de la montre et aug- 
mentent les frottements secs. 


[0004] Le brevet EP 2 090 941 au nom de la demanderesse propose un oscillateur mécanique comportant un système 
darticulations flexibles en silicium montées autour d'un pivot virtuel, capable d'augmenter significativement la réserve de 
marche de la montre. 


[0005] Cependant, comme la majorité des oscillateurs horlogers, le déplacement de l'inertie est réalisé selon une trajec- 
toire circulaire. 


Bref résumé de l'invention 


[0006] L'invention concerne un élément oscillant pour un oscillateur mécanique horloger, comprenant: un élément fixe, 
une premiére masse supérieure et une seconde masse; chacune des masses étant reliée à l'élément fixe par au moins une 
lame flexible de maniére à pouvoir osciller selon un mouvement de va-et-vient dans une direction sensiblement linéaire 
par rapport à l'élément fixe; la premiére masse étant disposée téte-béche par rapport à la seconde masse; et un élément 
de couplage reliant chacune des masses entre elles de maniére à ce que les masses oscillent en phase et à la méme fré- 
quence d'oscillation, indépendamment de la direction de la gravité par rapport à la direction du mouvement de va-et-vient. 


[0007] L'invention concerne également un oscillateur mécanique horloger comprenant au moins deux des éléments os- 
cillants; les éléments oscillants étant fixés sur un báti par l'intermédiaire de l'élément fixe de sorte que deux éléments 
oscillants adjacents soient sensiblement paralléles l'un par rapport à l'autre; l'oscillateur comprenant en outre un dispositif 
pivot comportant une partie mobile pouvant pivoter autour d'un axe de pivotement; la partie mobile étant entrainée en 
pivotement par l'une des masses de chacun des deux éléments oscillants adjacents de maniére à ce que les masses de 
l'un des éléments oscillants oscillent en opposition de phase avec les masses de l'autre élément oscillant. 


[0008] L'invention se distingue donc des systémes traditionnels à balancier-spiral oü l'inertie est déplacée en rotation et 
oü les frottement secs affectent le facteur de qualité de l'oscillateur. 


[0009] L'oscillateur de l'invention est peu sensible aux perturbations extérieures, tels que les chocs (par exemple des 
chocs accidentels subits par une montre comprenant l'oscillateur). Les forces de réaction sur la partie fixe de l'oscillateur 
sont en bonne partie annulées. 


[0010] L'oscillateur selon l'invention peut étre réalisé en silicium en utilisant les techniques de gravure habituelles. Ce 
matériau posséde de nombreux atouts: il ne présente aucune fatigue, est amagnétique et ne comporte pas de domaine 
plastique. En outre, le silicium permet de fabriquer des piéces en série avec une grande précision d'usinage, tout en offrant 
une grande liberté de conception. 


[0011] L'oscillateur ne comportant aucun pivot physique, aucun frottement sec ne dissipe l'énergie du systéme, ce qui 
lui confére un grand facteur de qualité. Cela contraste fortement avec les systémes classiques à pivot physique ou la 
dissipation d'énergie par frottement est importante. 


[0012] Un aspect de l'élément d'oscillation et de l'oscillateur décrits ici est de posséder des masse d'inertie se déplacant 
selon une trajectoire quasi-linéaire, sans subir de rotation. Il est connu que des masse se déplaçant selon un mouvement 
linéaire sur des lames flexibles constitue un mauvais oscillateur en terme d'insensibilité à l'orientation de la gravité. Ce- 
pendant, l'oscillateur de l'invention offre une bien meilleure immunité de l'isochronisme face à une variation d'orientation 
de la gravité par l'ajout d'une seconde masse de translation orientée téte-béche en regard de la premiére masse de trans- 
lation sur lames flexibles. 


[0013] En résumé, l'oscillateur selon l'invention comprend différents avantages. Par exemple, il ne subit aucun frottement 
sec et présente un trés bon facteur de qualité. Sa fréquence et son inertie sont facilement réglables. Il peut former un 
système compact ne comportant que des éléments bidimensionnels. ІІ présente une grande facilité et reproductibilité de 
fabrication. Il peut être assemblé au niveau du wafer et donc être produit à grande échelle. Il ne présente aucune fatigue 
et est amagnétique. De plus l'équilibrage des masses autour du pivot le rend peu sensible aux forces pertubatrices. 
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Breve description des figures 


[0014] Des exemples de mise en œuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées 
dans lesquelles: 


la fig. 1 montre un élément oscillant, selon un mode de réalisation; 


la fig. 2 — illustre un système oscillant comportant deux éléments oscillants et un dispositif pivot, selon un mode de 


réalisation; 
la fig. З montre le dispositif pivot, selon une forme d'exécution; 
la fig. 4 — illustre un élément oscillant, selon un autre mode de réalisation 
la fig. 5 montre une vue de l'oscillateur, selon un autre mode de réalisation; 
la fig. 6 | montre une vue en éclaté de l'oscillateur de la fig. 5; 
la fig. 7 X illustre un élément oscillant, selon une variante de réalisation; 
la fig. 8 — montre le dispositif pivot, selon une autre forme d'exécution; et 
la fig. 9 montre un système oscillant comportant deux éléments oscillants selon la variante de la fig. 7 et un disposi- 


tif pivot selon la variante de la fig. 8. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0015] La fig. 1 montre un élément oscillant 10, selon un mode de réalisation. L'élément oscillant 10 comporte un élément 
fixe 1, une premiére masse 2 et une seconde masse 3 mobiles par rapport à l'élément fixe 1. Quatre lames flexibles 4a, 
4b, 4c, 4d sont arrangées sensiblement perpendiculaires à la première masse 2 et la seconde masse 3 de manière à les 
relier à l'élément fixe 1. Les lames flexibles 4a, 4b, 4c, 4d peuvent étre sensiblement identiques. 


[0016] La premiére masse 2 et la seconde masse 3 se déplacent donc selon un mouvement de va-et-vient dans une 
direction x sensiblement linéaire par rapport à l'élément fixe 1. Lors de ce déplacement, les lames flexibles 4a, 4b, 4c, 4d 
exercent une force de rappel opposée au mouvement de déplacement, de sorte que la premiére et seconde masse 2, 3 
se mette à osciller autour d'une position d'équilibre le long de la direction x. 


[0017] Dans cette configuration, seuls le frottement de l'air et l'amortissement interne du matériau constituant l'élément 
oscillant 10 dissipent l'énergie mécanique et ralentissent le mouvement d'oscillation de la premiére et seconde masse 2, 
3. L'élément oscillant 10 posséde donc un bon facteur de qualité. 


[0018] La première masse 2 et la seconde masse 3 sont disposées tête-bêche. Lorsque la gravité g est orientée selon l'un 
des axes x ou z, les lames flexibles 4a, 4b, 4c, 4d subissent des contraintes identiques et les deux masses 2, 3 oscillent 
sensiblement à la méme fréquence d'oscillation. En particulier, lorsque la gravité g est orientée selon le vecteur «— y», les 
lames flexibles 4a, 4c reliant la premiére masse 2 au báti 1 sont en compression et les lames flexibles 4c, 4d reliant la 
seconde masse 3 au báti 1 sont en traction. De facon similaire, lorsque la gravité est orientée selon le vecteur “+ y», les 
lames flexibles 4b, 4b reliant la premiére masse 2 au báti 1 sont en traction tandis que les lames flexibles 4b, 4d reliant 
la seconde masse 3 au báti 1 sont en compression. 


[0019] Dans l'exemple de la fig. 1, les lames flexibles 4a—4d sont des lames droites, mais peuvent également étre à double 
cols prismatiques, circulaires ou elliptiques, ou encore de forme à serpentins (lames disposées en série à la facon d'un 
zigzag). 

[0020] L'élément oscillant 10 comprend un élément de couplage 11 couplant la premiére masse 2 avec la seconde masse 
3 de maniére à ce que les masses 2, 3 (ou le centre de masse de chacune des masses 2, 3) oscillent en phase et à la 
méme fréquence d'oscillation. En effet, l'absence d'élément de couplage 11 résulterait dans une différence de fréquence 
d'oscillation pour chacune des masses 2, 3 selon la position de l'élément oscillant 10 par rapport à la gravité g. La confi- 
guration de l'élément oscillant 10 permet donc de minimiser sa sensibilité à la direction de la gravité g. 


[0021] Selon une forme d'exécution, l'élément de couplage 11 comprend une portion rigide de couplage 12 solidaire de la 
premiére masse 2 et une lame de précontrainte 6 reliant la portion rigide de couplage 12 avec la seconde masse 3. Selon 
l'exemple illustré à la fig. 2, une extrémité 7 de la lame de précontrainte 6 peut étre insérée dans une gorge 8 pratiquée 
dans la seconde masse 3 de maniére à solidariser la lame de précontrainte 6 avec la seconde masse 3. Dans l'exemple 
particulier, la portion rigide de couplage comprend un premier bras de couplage 12 est solidaire de la premiére masse 
2 et un second bras de couplage 12' relié au premier bras de couplage 12 par des lames flexibles de couplages 29 et 
solidaire de la lame de précontrainte 6. 


[0022] Selon une forme d'exécution, la position en «y» de l'élément de couplage 11 peut étre réglée, par exemple à l'aide 
d'une vis de précision 14, de maniére à ajuster la déformation de la lame de précontrainte 6 ainsi que l'intensité de la 
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force de ргесһагде sur lame de precontrainte 6. Dans l'exemple de la fig. 2, visser la vis 14 permet de pousser l'élément 
de couplage 11 dans la direction «y», vers la seconde masse 3. Il est ainsi possible de régler facilement la fréquence 
doscillation de l’élément oscillant 10. En effet, la lame de précontrainte 6 applique un effort de déformation en flexion au 
niveau des lames flexibles 4a—4d qui se traduit par une compressions des lames flexibles 4a—4d. Il en résulte une raideur 
apparente des lames flexibles 4a—4d qui est plus faible que la raideur nominale, lorsque les lames flexibles 4a-4d ne 
sont pas chargées par un effort normal. La modification de raideur apparente des lames flexibles 4a—4d résulte dans un 
réglage fin de la fréquence d'oscillation des masses 2, 3. 


[0023] Chacune de la première et seconde masse 2, 3 peut comporter des trous 16 destinés à recevoir des masselottes 
de lestage de manière à régler l’inertie de chacune des masses 2, 3 ainsi que la fréquence doscillation des masses 2, 3. 


[0024] L'inertie de chacune des masses 2, 3 peut également être modifiée par de la matière rajoutée sur les surfaces des 
masses 2, 3 et/ou par la matériau constituant les masses 2, 3. Par exemple la matière peut être ajoutée par un procédé 
de déposition. Le matériau déposé a préférablement une densité élevée et une bonne adhérence à la surface des masses 
2, 8. Lor est un bon exemple d'un tel matériau. Le dépôt peut être réalisé au moment de la fabrication des masses 2, 
8 ou ultérieurement. 


[0025] Un système oscillant 100 comportant deux éléments oscillants 10 selon le mode de réalisation de la fig. 1 est 
illustré à la fig. 2. Chacun des éléments oscillants 10 est fixé de manière sensiblement parallèle l’un par rapport à l’autre, 
sur un même bâti 9. Les deux éléments oscillants 10 sont couplés ensembles par l'intermédiaire d'un dispositif pivot 20. 


[0026] La fig. 3 montre le dispositif pivot 20 isolément, selon une forme d'exécution. Le dispositif pivot 20 comporte une 
partie fixe 21 destinée à être fixée sur le bâti 9 et une partie mobile 23 reliée à la partie fixe 21 par un élément flexible de 
pivot, deux lames flexibles de pivot 22 disposées en croix dans l'exemple illustré. Dans cette configuration, la partie mobile 
23 peut pivoter autour d’un axe de pivotement indiqué par le numéro 26 dans la fig. 8. Le dispositif pivot 20 comporte 
également deux lames de transmission 24, l’une d’elle reliant la partie mobile 23 à un élément de couplage pivot 5 de l’un 
des éléments oscillants 10 et l'autre reliant la partie mobile 23 à l'élément de couplage pivot 5 de l'autre élément oscillant 
10. La liaison entre l'élément de couplage pivot 5 et la lame de transmission 24 peut être réalisée par un élément de 
liaison pivot 28, par exemple vissée à l'extrémité libre 15 de l'élément de couplage pivot 5. Dans l'exemple des fig. 1 et 2, 
l'élément de couplage pivot 5 comprend une lame flexible attachée au premier bras de couplage 12 à son autre extrémité. 


[0027] Dans la configuration des fig. 2 et 3, les lames flexibles de pivot 22 sont croisées dans un plan sensiblement pa- 
rallèle à la direction x de déplacement des masses 2, 3, de sorte que l’axe de pivotement 26 est sensiblement perpendi- 
culaire à la direction x. 


[0028] Lun des éléments oscillants 10 entraîne l’un des éléments de liaison pivot 28 dans une direction, par exemple 
selon «+ x» et entraîne l’autre élément de liaison pivot 28 dans la direction inverse, par exemple selon «— x», dû Poscillation 
contraire des masses 2, 3 de chacun des éléments oscillants 10. Le dispositif pivot 20 permet donc aux les masses 2, 3 
de l’un des éléments oscillants 10 d’osciller en opposition de phase avec les masses 2, 3 de l’autre élément oscillant 10. 
L'élément mobile 23 du dispositif pivot 20 oscille donc de gauche à droite selon la fréquence d’oscillation des éléments 
oscillants 10. Une cheville 27 permet de transmettre ce mouvement à un organe d'échappement (non représenté) d'un 
organe réglant d'un instrument de précision, tel qu'un instrument horloger. 


[0029] Les lames flexibles de pivot 22 peuvent prendre différentes configurations. Par exemple, les deux lames flexibles 
de pivot 22 en croix peuvent étre formées intégrales. Les lames flexibles de pivot 22 peuvent étre formées d'une lame 
simple ou double, à double cols prismatiques, circulaires ou elliptiques, ou encore à point de pivotement déporté (remote 
compliance center). 


[0030] L'oscillateur 100 étant rigide selon les axes y et z, les chocs subits dans ces directions n'affectent pas la marche 
de ce dernier. Lorsqu'un choc est exercé selon l'axe x, les deux masses 2, 3 de chacun des deux éléments oscillants 
10 subissent une perturbation équilibrée par rapport au dispositif pivot 20. Ainsi, un choc selon l'axe x n'affecte pas ou 
peu la marche de l'oscillateur 100. 


[0031] L'élément oscillant 10 et l'oscillateur 100 ne contiennent que des éléments bidimensionnels faciles à produire et 
assembler. Les différentes partie de l'oscillateur 100 peuvent étre fabriquées en silicium en utilisant les techniques de 
gravure usuelles. D'autres matériaux que le silicium peuvent étre utilisée, tel que le quartz, le verre, un verre métallique, un 
métal ou encore un polymére. L'élément oscillant 10 et l'oscillateur 100 peuvent étre produits en série avec une excellente 
reproductibilité. 


[0032] L'élément oscillant 10 et l'oscillateur 100 peuvent étre fabriqués par une méthode d'usinage appropriée, par 
exemple une méthode de gravure ionique réactive profonde (DRIE), électroérosion, structuration par laser femtoseconde, 
LIGA, moulage, usinage de composants monolithiques ou assemblés, etc. 


[0033] Dans le cas oü l'élément oscillant 10 et l'oscillateur 100 sont fabriquées en silicium, une correction de la dérive 
thermique peut étre réalisée en ajoutant une couche d'oxyde ayant une épaisseur appropriée. Cette correction peut étre 
réalisée de manière à couvrir une température allant de 8 °C à 38 °C. L'épaisseur de l'oxyde est habituellement comprise 
entre 0 et 3 um. 
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[0034] La fig. 4 montre un des éléments oscillants 10 isolément, selon un second mode de réalisation. L’élément oscillants 
10 comporte un élément fixe 1, une premiére masse 2 et une seconde masse 3. Quatre lames flexibles 4a, 4b, 4c, 4d 
sont arrangées sensiblement perpendiculaires à la première masse 2 et la seconde masse 3 de manière à les relier à 
l'élément fixe 1. Les lames flexibles 4a—4d peuvent être sensiblement identiques. Les masses 2, 3 peuvent donc osciller 
selon un mouvement de va-et-vient dans une direction x sensiblement linéaire par rapport à l'élément fixe 1. La première 
masse 2 et la seconde masse 3 sont disposées tête-bêche. Un élément de couplage 11 relie les deux masses 2, 8 entre 
elles de manière à ce que les masses 2, 3 oscillent en phase et à la même fréquence d'oscillation, indépendamment de 
la direction de la gravité par rapport à la direction «x» du mouvement de va-et-vient. 


[0035] L'élément de couplage 11 comprend une lame de precontrainte 6. La lame de précontrainte 6 est liée à la première 
et seconde masse 2, 3 par l'intermédiaire de bras de couplage 12. 


[0036] L'élément oscillant 10 comprend une partie mobile 23 reliée à l'élément fixe 1 par une lame flexible de pivot 22. 
La partie mobile 23 est également relié à l’une des masses 2, 3, par exemple la première masse 2, par une lame de 
transmission 24. 


[0037] La fig. 5 montre une vue en perspective d’un oscillateur 100 formé de deux éléments oscillants 10 selon le second 
mode de réalisation. Les deux éléments oscillants 10 sont fixé de manière sensiblement parallèle l’un par rapport à l’autre 
sur un bâti 9. Ici, le bâti prend la forme d’un élément espaceur 9 placé entre deux éléments oscillants 10. 


[0038] L'un des éléments oscillants 10 est orienté en opposition par rapport à l’autre, autrement dit, l’un des éléments 
oscillants 10 est tourné à 180° selon l’axe «x» par rapport à l’autre. 


[0039] La partie mobile 23, la lame flexible de pivot 22 et la lame de transmission 24 de chacun des éléments oscillants 
10 forment le dispositif pivot 20. La configuration inversée des éléments oscillants 10 fait que les deux lames flexibles de 
pivot 22 sont croisées dans un plan sensiblement perpendiculaire à la direction «x» de déplacement des masses 2, 3, de 
sorte que l’axe de pivotement 26 est sensiblement parallèle à la direction «x». 


[0040] Le fonctionnement de l’oscillateur 100 selon le second mode de réalisation est similaire au fonctionnement de 
l'oscillateur 100 selon le premier mode de réalisation. Les deux masses 2, 3 de l'élément oscillant 10 oscillent en phase 
dans un plan Oxy et, pour chacun des éléments oscillants 10, la lame de transmission 24 transmet le mouvement 
doscillation des masses 2, З à la partie mobile 23 qui pivote sur la lame flexible de pivot 22 fixée à l'élément fixe 1, autour 
d’un axe de pivotement 26. 


[0041] Le dispositif pivot 20 permet donc aux les masses 2, 3 de l’un des éléments oscillants 10 d’osciller en opposition 
de phase avec les masses 2, 3 de l’autre élément oscillant 10. 


[0042] Le dispositif pivot 20 peut être complété par un second élément espaceur 19 solidarisé à la partie mobile 23 
de chacun des éléments oscillants 10. Le second élément espaceur 19 peut comporter une cheville 27 permettant de 
transmettre le mouvement de la partie mobile 23 à un organe d'échappement (non représenté) d'un organe reglant d'un 
instrument de précision, tel qu'un instrument horloger. 


[0043] La fig. 6 représente une vue en éclaté de l'oscillateur de la fig. 5 montrant les deux éléments oscillants 10, l'élément 
espaceur 9 et le second élément espaceur 19 comportant la cheville 27. L'oscillateur 100 peut étre réalisé en assemblant 
(par exemple par collage) les deux éléments oscillants 10 sur la báti 9 (ou l'élément espaceur 9). 


[0044] L'oscillateur 100 de l'invention peut étre utilisé dans un organe réglant (non représenté) pour une piéce d'horlogerie. 
Un tel organe réglant peut alors étre utilisé dans un piéce d'horlogerie. L'élément espaceur 9 peut alors étre fixé sur 
une partie fixe du mouvement de la piéce d'horlogerie. La forme de l'élément espaceur 9 ainsi que les points d'attaches 
des lames flexibles 4a—4d peuvent étre adaptés afin d'améliorer la compacité de l'oscillateur 100. Par exemple, dans les 
exemples des fig. 1 et 3, les lames flexibles 4a—4d sont imbriquées dans l'élément fixe 1. 


[0045] Il va de soi que la présente invention n'est pas limitée au mode de réalisation qui vient d’être décrit et que diverses 
modifications et variantes simples peuvent étre envisagées par l'homme de métier sans sortir du cadre de la présente 
invention. 


[0046] Par exemple, les fig. 7 à 9 représentent une variante de réalisation de l'élément oscillant 10 du dispositif pivot 20 
et de l'oscillateur 100. 


[0047] La fig. 7 illustre un l'élément oscillant 10 isolé, selon la variante. L'élément oscillant 10 est configuré de maniére 
semblable à celui de la fig. 1 avec quelques différences. L'une d'elle concerne l'élément de couplage 11 dont le premier 
bras de couplage 12 solidaire de la premiére masse 2 comporte un premier doigt rigide 30, mobile en «+ x», c'est-à-dire de 
maniére sensiblement paralléle à la direction de déplacement des masses 2, 3. Le second bras de couplage 12 comporte 
un second doigt rigide 30' comprenant un plan incliné 31. Lorsque le plan incliné 31 et le second doigt 30' sont en contact, 
un déplacement du premier doigt rigide 30 en «— x», par exemple vers la gauche dans la fig. 7, déplace le second bras de 
couplage 12' en «+ y» (vers le haut) et un déplacement inverse (en «+ x») du premier doigt rigide 30 déplace le second 
bras de couplage 12 en «— y» (vers le bas). Le déplacement du premier doigt 30 est indiqué par la flèche en traitillée 
sur la fig. 7. Le déplacement du premier doigt 30 permet donc le réglage de la force de précharge appliqué par la lame 
de précontrainte 6 (de maniére similaire à l'exemple de la fig. 1, l'extrémité 7 de la lame de précontrainte 6 peut étre 


CH 712 958 A2 


insérée dans une gorge 8 pratiquée dans la seconde masse 3 de maniére a solidariser la lame de précontrainte 6 avec 
la seconde masse 3). 


[0048] La fig. 9 montre le systéme oscillant 100 comportant deux éléments oscillants 10 selon le mode de réalisation 
de la fig. 7. Chacun des éléments oscillants 10 est fixé de manière sensiblement parallèle l'un par rapport a l'autre. Les 
deux éléments oscillants 10 sont couplés ensembles par l'intermédiaire d'un dispositif pivot 20. Chacune de la première 
et seconde masse 2, 3 peut recevoir une masse de lestage 40. La masse de lestage 40 peut être fixée sur la première et 
seconde masse 2, 3, par exemple par l'intermédiaire d'une rainure 41 pourvues dans la masse 2, 3. Il est alors possible 
de varier l'inertie de chacune des masses 2, 3 en fixant des masses de lestage 40 dont le poids peut étre modifié par le 
choix du matériau composant la masse de lestage 40, les dimensions des masses de lestage 40, etc. 


[0049] La fig. 8 montre le dispositif pivot 20 isolément, selon une forme d'exécution. A la différence du systéme pivot 
illustré à la fig. 3, dans la configuration de la fig. 8, les lames flexibles de pivot 22 sont formées intégrales. 


[0050] Selon une autre forme d'exécution, les éléments oscillants 10 sont montés en série, au lieu d'étre montées en 
paralléle comme dans les exemples des fig. 2 et 5. Dans ce cas, l'utilisation d'un levier de couplage du mouvement relatif 
des deux éléments oscillants 10 pourrait étre nécessaire. 


[0051] Le dispositif pivot 20 peut être disposé parallèlement au éléments oscillants 10, voire même être intégré dans les 
plaques constituant les éléments oscillants 10, comme décrit dans le mode de réalisation des fig. 4 à 6. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0052] 
1 élément fixe 
2 premiére masse 
3 seconde masse 


4a-d lame flexible 
élément de couplage pivot 


lame de précontrainte 


5 
6 
7 extrémité de la lame de précontrainte 
8 gorge 
9 bâti, élément espaceur 

10 élément oscillant 

11 élément de couplage 

12 bras de couplage 

12° second bras de couplage 

14 vis de précision 

15 extrémité libre de l'élément de couplage pivot 
16 trou 

19 second élément espaceur 

20 dispositif pivot 

21 partie fixe de pivot 

22 lame flexible de pivot 

23 partie mobile 

24 lame de transmission 

26 axe de pivotement 


27 cheville 


28 
29 
30 


30° 


31 
40 
41 
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élément de liaison pivot 
lames flexibles de couplage 
premier doigt 

second doigt 

plan inclinée 

masse de lestage 


rainure 


100 système oscillant 


Revendications 


1. 


11. 


12. 


Elément oscillant (10) pour un oscillateur mécanique horloger, comprenant: 

un élément fixe (1), une première masse (2) et une seconde masse (3); 

chacune des masses (2, 3) étant reliée à l'élément fixe (1) par au moins une lame flexible (4a, 4b, 4c, 4d) de manière à 
pouvoir osciller selon un mouvement de va-et-vient dans une direction (x) sensiblement linéaire par rapport à l'élément 
fixe (1); et 

dans lequel la première masse (2) est disposée téte-béche par rapport à la seconde masse (3); et 

dans lequel un élément de couplage (11) relie chacune des masses (2, 3) entre elles de manière à ce que les masses 
(2, 3) oscillent en phase et à la même fréquence d’oscillation, indépendamment de la direction de la gravité par rapport 
à la direction (x) du mouvement de va-et-vient. 


L'élément oscillant (10) selon la revendication 1, dans lequel chacune de la première masse (2) et de la seconde 
masse (3) est reliée à l'élément fixe (1) par deux lames flexibles (4a, 4b, 4c, 4d) sensiblement perpendiculaire à la 
direction (x) du mouvement de va-et-vient. 


L'élément oscillant (10) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel l'élément de couplage (11) comprend une lame 
de précontrainte (6). 


L'élément oscillant (10) selon la revendication 3, dans lequel la lame de précontrainte (6) est liée à la première et 
seconde masse (2, 3) par l'intermédiaire d'une portion rigide (12). 


L'élément oscillant (10) selon l'une des revendications 1 à 4, dans lequel l'élément de couplage (11) est ajustable 
dans une direction (y) sensiblement perpendiculaire à la direction (x) du mouvement de va-et-vient de maniére à 
ajuster la déformation de précontrainte (6) et de régler la fréquence d'oscillation des masses (2, 3). 


Oscillateur mécanique (100) horloger comprenant au moins deux éléments oscillants (10) selon l'une des revendica- 
tion 1 à 5; les au moins deux éléments oscillants (10) étant fixés sur un báti (9) par l'intermédiaire de l'élément fixe 
(1) de sorte que deux éléments oscillants (10) adjacents soient sensiblement paralléle l'un par rapport à l'autre; 
l'oscillateur (100) comprenant en outre un dispositif pivot (20) comportant une partie mobile (23) pouvant pivoter 
autour d'un axe de pivotement (26); 

la partie mobile (23) étant entrainée en pivotement par l'une des masses (2, 3) de chacun des deux éléments oscillants 
(10) adjacents de maniére à ce que les masses (2, 3) de l'un des éléments oscillants (10) oscillent en opposition de 
phase avec les masses (2, 3) de l'autre élément oscillant (10). 


L'oscillateur selon la revendication 6, dans lequel la partie mobile (23) est reliée à l'une des masses (2, 3) de chacun 
des deux éléments oscillants (10) adjacents par une lame de transmission (24). 


L'oscillateur selon la revendication 6 ou 7, dans lequel la partie mobile (23) est également reliée à une partie fixe (1, 
21) par une lame flexible de pivot (22). 


L'oscillateur selon la revendication 8, dans lequel les lames flexibles de pivot (22) sont croisées dans un plan sen- 
siblement paralléle à la direction (x), de sorte que l'axe de pivotement (26) est sensiblement perpendiculaire à la 
direction (x). 


. Poscillateur selon la revendication 9, dans lequel la lame de transmission (24) est liée à l'élément de couplage (11). 


L'oscillateur selon la revendication 9 ou 10, dans lequel la partie fixe comprend une partie fixe de pivot (21) fixé sur 
le báti (9) et par rapport à laquelle la partie mobile (23) pivote. 


L'oscillateur selon la revendication 8, dans lequel les lames flexibles de pivot (22) sont croisées dans un plan sen- 
siblement perpendiculaire à la direction (x), de sorte que l'axe de pivotement (26) est sensiblement paralléle à la 
direction (x). 


13. 


14. 


15. 
16. 
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L’oscillateur selon la revendication 12, dans lequel bâti comprend un élément espaceur (9) entre deux éléments 
oscillants (10) adjacents et sensiblement parallèle à ces deux éléments oscillants (10). 


L’oscillateur selon l’une des revendications 6 à 13, dans lequel la partie mobile (23) comprend cheville (27) pivotant 
avec la partie mobile (23) et destinée à coopérer avec un organe d'échappement de manière à lui transmettre le 
mouvement de pivotement. 


Organe réglant pour une pièce d’horlogerie comprenant l’oscillateur selon l’une des revendications 6 à 14. 
Pièce dhorlogerie comprenant l'organe reglant selon la revendication 15. 
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(54) Pièce d'horlogerie comprenant un mécanisme à enclenchement. 


(57) La présente invention concerne une pièce d'horlogerie 
comprenant un mécanisme à enclenchement de type musical, 
à animation ou chronographe, caractérisée en ce qu'elle com- 
prend un dispositif d'affichage (30) relié cinématiquement a un 
mobile (29) susceptible d'être entraîné par une pièce du méca- 
nisme á enclenchement. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention se rapporte au domaine de l’horlogerie. Elle concerne plus particulièrement une pièce 
dhorlogerie comprenant un mécanisme à enclenchement, de type musical tel qu’une répétition ou une grande sonnerie, 
ou un mécanisme d'animation ou encore un chronographe par exemple. 


[0002] Par mécanisme a enclenchement, on définit un mécanisme qui ne fonctionne pas en permanence lorsque le mou- 
vement de base de la pièce dhorlogerie est en fonction, c'est-à-dire un mécanisme susceptible d'évoluer entre un état 
dans lequel il est en fonction (enclenché) et un état dans lequel il n'est pas en fonction (non-enclenché). Le passage 
à l’état enclenché peut être manuel (chronographe, sonnerie à la demande) ou automatique (sonnerie au passage). Le 
passage à l’état enclenché peut, mais pas nécessairement, comprendre une opération de déverrouillage d'une source 
d'énergie préalablement armée. 


Etat de la technique 


[0003] Les mécanismes à enclenchement, qu'il s'agisse de répétitions à minutes ou autres, de grandes sonneries ou 
de répétitions, sont bien connus de l'homme du métier. Ils sont particulièrement délicats dans leur construction et dans 
leur réglage. 


[0004] Chacun sait, en général, que les organes de base d'un mouvement, doivent étre entretenus réguliérement, no- 
tamment pour remplacer le lubrifiant qui se dégrade avec le temps, et prévenir ainsi une usure prématurée des pivots ou 
autres piéces susceptibles de frotter avec d'autres. 


[0005] En revanche, on sait moins qu'un mécanisme à enclenchement devrait également étre entretenu réguliérement, 
notamment pour vérifier la synchronisation des déplacements des différentes piéces. En général, on préconise d'effectuer 
un entretien tous les 1000 cycles de fonctionnement environ. Une telle information peut s'avérer aussi pertinente pour le 
contróle d'un mécanisme de chronographe. 


Divulgation de l'invention 


[0006] Un but principal de la présente invention est de proposer un dispositif d'affichage permettant de donner une indi- 
cation du nombre de cycles de fonctionnement effectué par un mécanisme à enclenchement, pour fournir un affichage 
«de service», c'est-à-dire un affichage permettant à un utilisateur ou un horloger, de déterminer s'il est temps de faire un 
entretien du mécanisme à enclenchement. 


[0007] Un autre but de l'invention est de fournir un affichage original et ludique, relatif au fonctionnement du mécanisme 
à enclenchement. 


[0008] A cet effet, la présente invention concerne, plus particuliérement, une piéce d'horlogerie comprenant un méca- 
nisme à enclenchement, caractérisée en ce qu'elle comprend un dispositif d'affichage relié cinématiquement à un mobile 
susceptible d'étre entrainé par une piéce du mécanisme à enclenchement. 


[0009] Le mécanisme à enclenchement peut étre du type mécanisme musical, mécanisme à animation ou chronographe. 


Bréve description des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus clairement à la lecture de la 
description détaillée de modes de réalisation préférés qui suit, faite en référence au dessin annexé, donné à titre d'exemple 
non limitatif et, dans lequel la fig. 1 représente un mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 
[0011] 


Lafig. 1 représente une vue simplifiée d'une piéce d'horlogerie selon l'invention, comprenant un mécanisme musi- 
cal. Dans l'exemple, ce mécanisme est une répétition à minutes et seuls les éléments essentiels de cette 
répétition ont été représentés, étant donné que les autres parties du mouvement de la piéce d'horlogerie 
n'ont pas d'incidence pour la compréhension de la présente invention. 


[0012] Sans qu'il soit besoin de décrire en détails une répétition à minutes pour comprendre le fonctionnement de 
l'invention, on relévera néanmoins les aspects principaux. Le mécanisme comprend un verrou 10 pour le déclenchement 
du mécanisme. Ce verrou 10 est relié à une crémaillére 12 qui permet l'armage d'un barillet de sonnerie, non visible au 
dessin, et la prise d'information de l'heure courante par un palpeur des heures 14. 


[0013] Le mécanisme comprend un tout-ou-rien 16, commandé par la crémaillére 12. Comme défini par le dictionnaire 
Berner, il s'agit d'un dispositif qui produit un décrochement de la sonnerie seulement lorsque la crémaillére 12 est poussée 
à fond, Lorsque la crémaillére 12 a été poussée à fond, le tout-ou-rien 16, par un systéme de bascule, libére les piéces 
des quarts 18 et des minutes 20, qui chutent sur leurs limaçons respectifs (non représentés). 
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[0014] Quand Putilisateur relâche le verrou 10, le barillet de sonnerie entraîne les différentes pièces de sonnerie, directe- 
ment pour la pièce des heures (non visible au dessin) qui est solidaire de l’arbre de barillet 22, ou via un pignon entraîneur 
24 de la pièce des quarts, fol sur l'arbre de barillet et entraîné par un doigt solidaire de l'arbre de barillet. Ce pignon 
entraîneur 24 est en prise avec une denture intérieure 26 que comporte la pièce des quarts 18. Par un système de crochet 
28, celle-ci entraîne également la pièce des minutes 20. 


[0015] On pourra se référer notamment au livre «Théorie d'horlogerie», de Reymondin et al, aux Editions F ET - 1998, 
pages 219-224, pour obtenir plus d'informations sur un tel mécanisme. 


[0016] Selon un aspect important de la présente invention, le mécanisme musical de la pièce dhorlogerie selon l'invention 
comprend un dispositif d'affichage 30 relié cinématiquement à un mobile 29 susceptible d’être entraîné par une pièce du 
mécanisme musical. 


[0017] Ainsi, de manière avantageuse, le dispositif d'affichage 30 fournit une indication relative au nombre de déclenche- 
ments du mécanisme musical et donc, une information sur le besoin d'effectuer un service d'entretien du mécanisme. 


[0018] Dans l'exemple proposé au dessin, le mécanisme musical, en l'espéce une répétition à minutes, comprend, au 
niveau de sa crémaillére d'armage 12, un organe de commande 32. Ce dernier est agencé pour entrainer ledit mobile 
29, qui prend la forme d'une étoile, positionnée par un sautoir non représenté, pour étre entrainée d'un pas à chaque 
déclenchement de la sonnerie. L'organe de commande 32 est ici est une dent que comporte la crémaillére 12, qui vient 
en supplément et dans le prolongement de la denture de la crémaillére 12 destinée à entrainer le barillet de sonnerie. 
De maniére avantageuse, la dent supplémentaire est conformée de maniére à n'entrainer l'étoile que dans un sens et à 
échapper l'étoile lors du retour de la crémaillére 12. Le sautoir peut également permettre un léger recul, sans retour en 
arriére de l'organe d'affichage. 


[0019] Alternativement, l'organe de commande 32 pourrait aussi étre un doigt mobile, de type cliquet, qui permette éga- 
lement un entrainement unidirectionnel du mobile 29. 


[0020] L'organe de commande 32 pourrait également étre une came montée sur l'arbre du barillet, coopérant avec un 
palpeur dont la chute entraíne l'avancée du mobile 29. 


[0021] L'homme du métier pourra choisir différentes configurations et agencements de l'organe de commande 32, 
l'essentiel étant que celui-ci soit pfacé sur une piéce mobile du mécanisme musical, effectuant un seul déplacement, cir- 
culaire ou rétrograde, à chaque cycle de fonctionnement du mécanisme musical. L'organe de commande 32 pourrait ainsi 
étre disposé sur une des piéces des heures, des quarts 18 ou des minutes 20, par exemple. 


[0022] De maniére avantageuse, si l'organe de commande 32 est situé en aval du tout-ou-rien 16, le dispositif d'affichage 
30 ne sera entrainé que lorsque le mécanisme musical aura été déclenché. En effet, si l'organe de commande 32 est 
situé en amont du tout-ou-rien 16, comme sur la crémaillére 12 par exemple, selon la maniére dont il est positionné, il est 
possible qu'il entraine le mobile 29 et donc le dispositif d'affichage 30, alors que la crémaillére 12 n'est pas allé au fond 
de sa course et que le mécanisme de sonnerie n'aura pas été enclenché. 


[0023] Au niveau du dispositif d'affichage 30, l'exemple de la fig. 1 représente schématiquement la possibilité d'avoir un 
compteur qui fournit un affichage digital du nombre de déclenchements. Différentes possibilités sont ici offertes. Si le 
dispositif d'affichage 30 ne comporte qu'un seul disque d'affichage, entrainé de maniére à effectuer environ un tour de 360? 
en 1000 déclenchements, l'homme du métier prévoira une démultiplication adéquate. Au niveau du disque d'affichage, du 
fait de la démultiplication, on aura visuellement un entrainement trainant ou semi-trainant, avec une échelle graduée tous 
les 50 ou 100 déclenchements par exemple. 


[0024] Il est aussi possible d'envisager un compteur avec plusieurs disques, reliés les uns aux autres pour fournir un 
affichage digital permettant d'afficher les indications avec une taille plus grande. 


[0025] En alternative ou en complément du compteur, on peut utiliser un affichage analogique, avec par exemple, un sec- 
teur de couleur, ou avec un dégradé ou une variation de couleur, du vert au rouge, selon les codes reconnus implicitement 
par les utilisateurs, pour signifier quand un service devrait étre effectué. 


[0026] Le disque peut encore étre remplacé par une aiguille se déplacant en regard d'une échelle graduée numériquement 
ou avec une variation de couleur, du vert au rouge, par exemple. 


[0027] L'homme du métier ne rencontrera pas de difficulté particuliére pour adapter le contenu de la présente divulgation 
à ses propres besoins et, mettre en œuvre une piece d'horlogerie ne répondant qu'en partie aux caractéristiques décrites, 
sans toutefois sortir du cadre de l'invention défini par les revendications. 


[0028] Notamment, l'homme du métier pourra adapter directement cet enseignement pour l'appliquer à un mécanisme 
musical de type grande sonnerie, ou à un mécanisme d'animation, dont le fonctionnement est proche d'un mécanisme 
musical, mis à part que les axes aptes à porter les piéces de sonnerie ou les marteaux traversent le cadran pour déplacer 
des éléments mobiles. De méme, cet enseignement pourra étre appliqué à un mécanisme de chronographe, par exemple 
en connectant le mobile 29 entrainant le dispositif d'affichage 30, avec un organe de commande du chronographe. 
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Revendications 


1. 


10. 


Piece dhorlogerie comprenant un mécanisme a enclenchement, caractérisée en ce qu'elle comprend un dispositif 
d'affichage (30) relié cinématiquement à un mobile (29) susceptible d'être entraîné par une pièce du mécanisme à 
enclenchement. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit mécanisme à enclenchement est choisi parmi 
un mécanisme musical, un mécanisme à animation ou un chronographe, 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que ledit mécanisme à enclenchement est une répé- 
tition ou une grande sonnerie. 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le dispositif d'affichage (30) 
comporte un compteur. 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le dispositif d'affichage (30) 
est de type analogique, agencé de manière à fournir une indication de service. 


Pièce d’horlogerie selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce qu’elle comporte un organe de 
commande (32) agencé pour entraîner ledit mobile (29), et en ce que l'organe de commande (32) est agencé sur 
ladite pièce du mécanisme à enclenchement. 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 6 et selon la revendication 3, dans laquelle le mécanisme à enclenchement 
comporte une crémaillère d'armage (12) d'un barillet de sonnerie, caractérisée en ce que l'organe de commande (32) 
est agencé sur ladite crémaillère d'armage (12). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 6, caractérisée en ce que l'organe de commande (32) est une dent que 
comporte la crémaillère darmage (12). 


Pièce dhorlogerie selon la revendication 5 et selon la revendication 3, dans laquelle le mécanisme à enclenchement 
comporte un tout-ou-rien (16), caractérisée en ce que l'organe de commande (32) est situé en aval du toutou-rien (16). 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications 6 à 9, caractérisée en ce que l’organe de commande (32) est agencé 
de manière à entraîner ledit mobile (29) de manière unidirectionnelle. 
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(54) Mouvement mécanique d'horlogerie comportant un mécanisme résonateur á lames et un 
mécanisme d'échappement magnétique. 


(57) L'invention concerne un mouvement mécanique 
dhorlogerie, comportant un resonateur (100) à lames flexibles 
(13) coopérant avec un mécanisme d'échappement (200) ma- 
gnétique, dont un mobile d'échappement (20) comporte des 
zones aimantées (25) tangentielles repoussant des premières 
zones aimantées (15) d'un élément inertiel (10) du résona- 
teur (100), ce mouvement comporte des moyens de correc- 
tion d'isochronisme combinant ces premières zones aimantées 
(15) et des aimants compensateurs (27) au niveau du mobile 
d'échappement (20), chacun agencé à proximité d'une zone ai- 
mantée tangentielle (25) et exerçant un champ de fuite dans une 
autre direction que celle du champ de la zone aimantée tangen- 
tielle (25), l'intensité du champ de fuite étant faible par rapport 
à celle du champ de la zone aimantée tangentielle (25), et ledit 
champ de fuite interagissant avec une des premières zones ai- 
mantées (15) pour produire une faible variation de marche du 
mécanisme résonateur (100). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mouvement mécanique d'horlogerie, comportant un mécanisme résonateur á lames qui 
comporte au moins un élément inertiel oscillant autour d'un premier axe de pivotement sous l’action de moyens de rappel 
élastique mécaniques comportant une pluralité de lames flexibles fixées d’une part, directement ou indirectement, à une 
structure dudit mécanisme résonateur, et d'autre part, directement ou indirectement, audit au moins un élément inertiel, 
ledit mécanisme résonateur étant couplé avec un mécanisme d'échappement magnétique qui comporte au moins un 
mobile d'échappement pivotant autour d'un deuxiéme axe de pivotement et soumis à un couple exercé par au moins 
une source d'énergie, et ledit au moins un élément inertiel comportant au moins deux premiéres zones aimantées à 
sa périphérie, agencées pour coopérer directement avec des deuxiémes zones aimantées que comporte un dit mobile 
d'échappement et en superposition partielle avec lui en projection sur un plan de projection perpendiculaire audit premier 
axe de pivotement. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement. 


[0003] L'invention concerne encore une roue d'échappement magnétique agencée pour pivoter autour d'un deuxième 
axe de pivotement, et comportant à sa périphérie des zones aimantées. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mouvements d'horlogerie comportant des résonateurs à lames, et comportant 
des mécanismes d'échappement magnétiques. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Des échappements magnétiques sont connus depuis les années 1960-1970, et ont fait l'objet de demandes de 
brevets: US 2 946 183 au nom de Clifford, JPS 5 240 366, JPS 5 245 468 U, JPS 5 263 453 U. Ces dispositifs ne sont 
souvent pas faciles à intégrer dans une montre, en raison de leur encombrement. Surtout, ils présentent l'inconvénient 
d'étre anisochrones, c'est-à-dire que l'entretien perturbe la marche du résonateur, et la valeur de cette perturbation de 
marche varie avec l'amplitude d'oscillation. 


[0006] Les demandes EP 2 891 930 et WO 2015 097 172 au nom de THE SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOP- 
MENT Ltd proposent des agencements qui permettent de réduire considérablement la perturbation de marche provoquée 
par l'entretien, afin que sa variation avec l'amplitude devienne négligeable. Toutefois, en pratique il est difficile de construire 
un systéme idéalement isochrone, car il faut utiliser un entrefer de trés faible dimension, c'est-à-dire de dimension négli- 
geable comparée à l'amplitude d'oscillation de l'élément de couplage du résonateur. Dans ces situations, il serait utile de 
disposer d'un mécanisme qui permette de compenser l'anisochronisme résiduel produit par un échappement non idéal. 


[0007] Il existe une autre situation ou un tel mécanisme de correction d'isochronisme serait utile. En effet, il faut garder 
à l'esprit que c'est l'oscillateur complet, composé du résonateur entretenu par l'échappement, qui doit être isochrone. II 
arrive que la marche du résonateur libre varie avec l'amplitude, autrement-dit le résonateur seul, c'est-à-dire sans entre- 
tien, est anisochrone. Dans une telle situation, il serait utile de pouvoir compenser l'anisochronisme du résonateur par 
l'anisochronisme de l'entretien. 


Résumé de l'invention 


[0008] L'invention se propose de réaliser un oscillateur mécanique isochrone, comportant un résonateur à lames flexibles 
entretenu par un échappement magnétique. 


[0009] Pour obtenir un oscillateur isochrone, il faut que l’anisochronisme du résonateur soit compensé par 
l'anisochronisme du retard à l'échappement. Le correcteur d'isochronisme est une amélioration de l'échappement qui a 
pour but de réaliser cette compensation. 


[0010] L'invention concerne ainsi un oscillateur comportant un résonateur à lames flexibles entretenu par un échappement 
magnétique avec correcteur d'isochronisme. 


[0011] L'invention concerne un mouvement d'horlogerie selon la revendication 1. 
[0012] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement. 


[0013] L'invention concerne encore une roue d'échappement magnétique selon la revendication 11. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée, et en vue en plan, un mécanisme oscillateur selon l'invention; 
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lafig. 2 représente, de façon similaire à la fig. 1, uniquement les zones aimantees de l'élément inertiel du ré- 
sonateur et du mobile d'échappement, ainsi que les composants mécaniques de l'élément inertiel du 
resonateur et du mobile d'échappement formant des butees d’anti-décrochage; 


les fig. За 10 représentent, de façon similaire à la fig. 2, le fonctionnement de l'échappement magnétique, à des ins- 
tants décalés d’un huitième de période; 


la fig. 11 est un schéma-blocs figurant une montre comportant un tel oscillateur et une source d'énergie. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0015] La présente description se base, de façon non limitative, sur le mécanisme d'échappement magnétique décrit dans 
le document WO 2015 097 172. 


[0016] L'invention combine avec un tel mécanisme d'échappement, un mécanisme qui permet de produire un anisochro- 
nisme contrólé, dont le but est: 


— de compenser l'anisochronisme résiduel d'un échappement non idéal, et/ou 
— de compenser l'anisochronisme résiduel d'un résonateur à lames flexibles non idéal. 


[0017] Dans un mode particulier de réalisation, on agence la roue d'échappement avec des aimants dans une configura- 
tion particuliére, et dans des zones qui permettent de produire une faible perturbation contrólée sur la variation de marche 
due à l'entretien. 


[0018] Un oscillateur selon l'invention est illustré par les fig. 1 et 2. Cet oscillateur comporte un résonateur à lames flexibles, 
entretenu par un échappement magnétique. Deux aimants situés sur le mobile inertiel du résonateur sont ici pris en 
sandwich entre deux disques, que comporte, dans ce cas particulier non limitatif, la roue d'échappement. Naturellement, 
le mécanisme d'échappement magnétique peut aussi étre à un seul niveau. 


[0019] Ces aimants du résonateur sont en répulsion avec les aimants de la roue d'échappement. II est important de 
remarquer qu'il n'y a pas de contact entre le résonateur et la roue d'échappement. 


[0020] De facon particuliére, au moins un disque de la roue d'échappement comporte une premiére rangée d'aimants 
périphériques, tangentiels ou sensiblement tangentiels, dénommés ci-aprés «aimants tangentiels», qui sont les aimants 
destinés à coopérer en répulsion avec les aimants du résonateur. 


[0021] De facon plus particuliére, au moins un disque de la roue d'échappement comporte une deuxieme rangée d'aimants 
compensateurs, qui ont pour fonction d'ajuster le retard à l'échappement, de sorte à compenser l'anisochronisme éventuel 
du résonateur, de facon à obtenir un oscillateur qui est globalement isochrone. 


[0022] Dans une réalisation avantageuse illustrée par les figures, et non limitative, ces aimants compensateurs sont 
radiaux, ou sensiblement radiaux, et sont dénommés ci-aprés «aimants radiaux». 


[0023] Les fig. 3 à 10, décalées entre elles d'un huitième de période, illustrent le fonctionnement de l'échappement 
magnétique, oü les deux aimants du résonateur sont repoussés à tour de róle par les aimants tangentiels de la roue 
d'échappement. 


[0024] Plus précisément, durant la premiére alternance visible sur les fig. 3 à 6, l'un des aimants tangentiels de la roue 
d'échappement s'approche de la position de l'aimant de droite, dit premier aimant, du résonateur qui est ainsi repoussé vers 
la droite, et l'aimant de gauche, dit deuxième aimant, du résonateur pénètre alors dans l'entrefer de la roue d'échappement 
dans une zone oü il n'y a pas d'aimant tangentiel. 


[0025] Durant la seconde alternance, visible sur les fig. 3 à 6, c'est le deuxiéme aimant (de gauche) du résonateur qui 
est repoussé vers la gauche par un aimant tangentiel de la roue, alors que le premier aimant (de droite) du résonateur 
pénétre dans l'entrefer de la roue d'échappement. 


[0026] Le correcteur d'isochronisme résulte de la coopération d'aimants compensateurs de la roue d'échappement avec 
le premier aimant ou le deuxiéme aimant du résonateur. 


[0027] En effet, lors de la premiére alternance, le résonateur effectue une évolution libre entre t = T/8 et 3T/8. Durant 
ce laps de temps, on peut influencer la marche de l'oscillateur en positionnant des aimants, et en particulier ces aimants 
radiaux, à proximité de l'aimant du résonateur qui pénètre dans la roue d'échappement. Il en va de méme pour la seconde 
alternance entre t = 5T/8 et 7T/8. 


[0028] D'une facon générale, l'anisochronisme résiduel qu'il faut corriger est faible, qu'il vienne de l'échappement ou du 
résonateur. Il faut donc veiller à produire une variation de marche qui soit faible, et dont la valeur varie avec l'amplitude 
d'oscillation. 


[0029] Dans l'exemple illustré sur les figures, on a choisi de disposer les aimants compensateurs sensiblement dans la 
direction radiale sur la roue, ou encore strictement dans la direction radiale de la roue comme illustré sur les figures, dans 
une zone adjacente à la trajectoire de l'aimant du résonateur. De cette facon c'est le faible champ de fuite de ces aimants 
compensateurs, notamment aimants radiaux, qui interagit avec l'aimant du résonateur et par conséquent qui produit une 
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faible variation de marche. Les dimensions (longueur, largeur) des aimants radiaux, ainsi que leur position radiale, sont 
ajustées finement afin que la dépendance à l’amplitude d’oscillation de la variation de marche compense exactement 
l'anisochronisme résiduel du résonateur ou de l'échappement. Cet ajustement doit être fait de cas en cas, en adaptant la 
géométrie des aimants radiaux. Notons que la largeur peut aussi étre variable en fonction de la distance radiale. 


[0030] De façon avantageuse, afin d'assurer l'anti-décrochage de l’oscillateur en cas de choc violent, le mécanisme com- 
porte des butees mécaniques d’anti-décrochage: la roue d'échappement est équipée d'une étoile et l'élément inertiel, 
notamment un balancier, du résonateur est équipé de deux doigts. Ces éléments agissent comme des butées mécaniques 
lors d'un choc qui provoquerait le décrochage de l'échappement magnétique. Cette géométrie particulière, avec deux 
doigts sur l'élément inertiel, permet d'obtenir une sécurité totale dans le sens suivant: à chaque instant, l'un des deux 
doigts pénétre la zone des butées qui se trouvent sur la roue, afin d'assurer l'anti-décrochage en cas de choc. Notons qu'il 
n'y a aucun contact mécanique entre ces éléments lors du fonctionnement normal de l'échappement magnétique. 


[0031] Plus particuliérement, en référence aux figures, le mouvement 1000 mécanique d'horlogerie comporte un méca- 
nisme résonateur 100 à lames, lequel qui comporte au moins un élément inertiel 10 oscillant autour d'un premier axe de 
pivotement D1 sous l'action de moyens de rappel élastique mécaniques 11. 


[0032] Ces moyens de rappel élastique mécaniques 11 comportent une pluralité de lames 13 flexibles fixées d'une part, 
directement ou indirectement, à une structure 12 du mécanisme résonateur 100, et d'autre part, directement ou indirec- 
tement, à au moins un élément inertiel 10. 


[0033] Ce mécanisme résonateur 100 est couplé avec un mécanisme d'échappement 200 magnétique, lequel comporte 
au moins un mobile d'échappement 20 pivotant autour d'un deuxième axe de pivotement D2, et qui est soumis à un couple 
exercé par au moins une source d'énergie 300, telle qu'un barillet ou similaire. 


[0034] Au moins un tel élément inertiel 10 comporte au moins deux premiéres zones aimantées 15 à sa périphérie, agen- 
cées pour coopérer directement avec des deuxiémes zones aimantées 25 que comporte un mobile d'échappement 20 
et en superposition partielle avec lui en projection sur un plan de projection perpendiculaire au premier axe de pivote- 
ment D1, une seule premiére zone aimantée 15 coopérant avec au moins une deuxiéme zones aimantée 25 du mobile 
d'échappement 20 à un instant donné. 


[0035] Selon l'invention, cet au moins un mobile d'échappement 20 comporte une pluralité de deuxièmes zones aimantées 
25 tangentielles, qui sont agencées chacune sensiblement tangentiellement, et chacune agencée pour repousser l'une 
des premiéres zones aimantées 15. 


[0036] Et le mouvement 1000 comporte des moyens de correction d'isochronisme combinant, d'une part certaines des 
premiéres zones aimantées 15, et d'autre part des aimants compensateurs 27 agencés au niveau du au moins un mobile 
d'échappement 20. 


[0037] Chaque aimant compensateur 27 est agencé à proximité d'une deuxiéme zone aimantée tangentielle 25 voisine, 
et exerce un champ de fuite dans une autre direction que celle du champ de la deuxiéme zone aimantée tangentielle 
25 voisine. 


[0038] L'intensité du champ de fuite est faible par rapport à celle du champ de la deuxiéme zone aimantée tangentielle 
25 voisine. Ce champ de fuite est dimensionné pour interagir avec une des premiéres zones aimantées 15, et produire 
une faible variation de marche du mécanisme résonateur 100. 


[0039] De préférence, au moins un mobile d'échappement 20 comporte une pluralité de tels aimants compensateurs 
27, qui constituent des zones aimantées radiales agencées pour limiter le retard à l'échappement, en coopération avec 
les premiéres zones aimantées 15 que comporte un élément inertiel 10 à sa périphérie, pour assurer l'isochronisme du 
mécanisme résonateur 100. 


[0040] Plus particulièrement, chaque aimant compensateur 27 s'étend au droit d'une deuxième zone aimantée tangen- 
tielle 25. 


[0041] Pour assurer l'anti-décrochage, dans une variante avantageuse, au moins un élément inertiel 10 comporte à sa 
périphérie deux doigts 16 s'étendant radialement, par rapport au premier axe de pivotement D1, au-delà des premiéres 
zones aimantées 15. Et le mobile d'échappement 20 comporte, en alternance avec les deuxièmes zones aimantées 25 
tangentielles, une pluralité de butées, notamment des butées radiales 26, chacune axée sur le deuxième axe de pivotement 
D2, et agencée pour constituer des moyens mécaniques d'anti-décrochement, en coopération avec l'un des doigts 16 
formant butée. La géométrie choisie, avec deux doigts 16 sur l'élément inertiel, permet d'obtenir une sécurité totale dans 
le sens suivant: à chaque instant, l'un des deux doigts 16 pénétre la zone des butées qui se trouvent sur la roue, afin 
d'assurer l'anti-décrochage en cas de choc. Une sécurité totale du mécanisme résonateur 100 est ainsi assurée, gráce à 
l'agencement de cette pluralité de butées radiales 26, qui est agencée pour coopérer, à tout instant, avec l'un ou l'autre 
des doigts 16 formant butée. 


[0042] Plus particulièrement, les butées radiales 26 forment ensemble une étoile 260 axée sur le deuxième axe de pivo- 
tement D2. 


[0043] Plus particuliérement, les doigts 16 s'étendent sensiblement selon un cercle G centré sur le premier axe de pivo- 
tement D1. 
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[0044] Plus particulièrement, les aimants compensateurs 27 s'étendent radialement, par rapport au deuxième axe de 
pivotement D2, au-delà de l'emprise radiale des butees radiales 26. 


[0045] Dans une variante particulière, au moins un élément inertiel 10 comporte une pluralité de masselottes 17 d'inertie 
réglable permettant, d'une part, l'ajustement de la fréquence, et d'autre part, l'ajustement de la position du centre d'inertie 
de l'élément inertiel 10, ou de l'ensemble de l'équipage mobile du résonateur 100, sur le premier axe de pivotement D1. 


[0046] Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 est un résonateur à lames croisées, les moyens de rappel 
mécaniques 11 comportant une pluralité de lames 13 s'étendant sur des niveaux sensiblement parallèles, à distance les 
unes des autres, et, en projection sur ie plan de projection, se croisant au niveau du premier axe de pivotement D1. 


[0047] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement 1000. 


[0048] L'invention concerne aussi une roue d'échappement magnétique 20 agencée pour pivoter autour d'un deuxième 
axe de pivotement D2, et comportant à sa périphérie des zones aimantées 25. Selon l'invention les deuxiémes zones 
aimantées 25 sont agencées chacune sensiblement tangentiellement, et la roue d'échappement magnétique 20 comporte 
des aimants compensateurs 27, chaque aimant compensateur 27 étant agencé à proximité d'une deuxiéme zone aimantée 
tangentielle 25 voisine, et exercant un champ de fuite dans une autre direction que celle du champ de la deuxiéme zone 
aimantée tangentielle 25 voisine, et l'intensité du champ de fuite étant faible par rapport à celle du champ de la deuxième 
zone aimantée tangentielle 25 voisine. 


[0049] Plus particulièrement, chaque aimant compensateur 27 s'étend au droit d'une deuxième zone aimantée tangen- 
tielle 25. 


[0050] Plus particulièrement, le mobile d'échappement 20 comporte, en alternance avec les deuxièmes zones aimantées 
25 tangentielles, une pluralité de butées radiales 26 chacune axée sur le deuxiéme axe de pivotement D2 et agencée pour 
constituer des moyens mécaniques d'anti-décrochement. 


[0051] Plus particuliérement, les butées radiales 26 forment ensemble une étoile 260 axée sur le deuxiéme axe de pivo- 
tement D2. 


[0052] Plus particulièrement, les aimants compensateurs 27 s'étendent radialement, par rapport au deuxième axe de 
pivotement D2, au-delà de l'emprise radiale des butées radiales 26. 


Revendications 


1. Mouvement (1000) mécanique d'horlogerie, comportant un mécanisme résonateur (100) à lames qui comporte au 
moins un élément inertiel (10) oscillant autour d'un premier axe de pivotement (D1) sous l'action de moyens de rappel 
élastique mécaniques (11) comportant une pluralité de lames (13) flexibles fixées d'une part, directement ou indirec- 
tement, à une structure (12) dudit mécanisme résonateur (100), et d'autre part, directement ou indirectement, audit 
au moins un élément inertiel (10), ledit mécanisme résonateur (100) étant couplé avec un mécanisme d'échappement 
(200) magnétique qui comporte au moins un mobile d'échappement (20) pivotant autour d'un deuxième axe de pivo- 
tement (D2) et soumis à un couple exercé par au moins une source d'énergie (300), et ledit au moins un élément 
inertiel (10) comportant au moins deux premiéres zones aimantées (15) à sa périphérie, agencées pour coopérer 
directement avec des deuxiémes zones aimantées (25) que comporte un dit mobile d'échappement (20) et en super- 
position partielle avec lui en projection sur un plan de projection perpendiculaire audit premier axe de pivotement 
(D1), caractérisé en ce que ledit au moins un mobile d'échappement (20) comporte une pluralité de dites deuxièmes 
zones aimantées (25) tangentielles agencées chacune sensiblement tangentiellement, et chacune agencée pour re- 
pousser l'une desdites premiéres zones aimantées (15), et encore caractérisé en ce que ledit mouvement (1000) 
comporte des moyens de correction d'isochronisme combinant, d'une part des dites premiéres zones aimantées (15) 
dudit au moins un élément inertiel (10), et d'autre part des aimants compensateurs (27) au niveau dudit au moins 
un mobile d'échappement (20), chaque dit aimant compensateur (27) étant agencé à proximité d'une dite deuxiéme 
zone aimantée tangentielle (25) voisine et exercant un champ de fuite dans une autre direction que celle du champ de 
ladite deuxiéme zone aimantée tangentielle (25) voisine, et l'intensité dudit champ de fuite étant faible par rapport à 
celle du champ de ladite deuxiéme zone aimantée tangentielle (25) voisine, et ledit champ de fuite étant dimensionné 
pour interagir avec une desdites premiéres zones aimantées (15) dudit au moins un élément inertiel (10) et produire 
une faible variation de marche dudit mécanisme résonateur (100). 


2. Mouvement (1000) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit au moins un mobile d'échappement (20) 
comporte une pluralité de dits aimants compensateurs (27) qui constituent des zones aimantées radiales agencées 
pour limiter le retard à l'échappement, en coopération avec lesdites premiéres zones aimantées (15) que comporte 
ledit au moins un élément inertiel (10) à sa périphérie, pour assurer l'isochronisme dudit mécanisme résonateur (100). 


3. Mouvement (1000) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que chaque dit aimant compensateur (27) s'étend 
au droit d'une dite deuxiéme zone aimantée tangentielle (25). 


4. Mouvement (1000) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit au moins un élément inertiel 
(10) comporte à sa périphérie deux doigts (16) s'étendant radialement, par rapport audit premier axe de pivotement 


10. 
11. 


12. 


13. 


14. 


15. 
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(D1), au-delà desdites premières zones aimantées (15), et en ce que ledit mobile d'échappement (20) comporte, en 
alternance avec lesdites deuxièmes zones aimantées (25) tangentielles, une pluralité de butées radiales (26) chac- 
une axée sur ledit deuxième axe de pivotement (D2) et agencée pour constituer des moyens mécaniques d'anti-dé- 
crochement, ladite pluralité de butées radiales (26) étant agencée pour coopérer, à tout instant, avec l’un ou l’autre 
desdits doigts (16) formant butée, pour assurer une sécurité totale dudit mécanisme résonateur (100). 


Mouvement (1000) selon la revendication 4, caractérisé en ce que lesdites butées radiales (26) forment ensemble 
une étoile (260) axée sur ledit deuxième axe de pivotement (D2). 


Mouvement (1000) selon la revendication 4 ou 5, caractérisé en ce que lesdits doigts (16) s'étendent sensiblement 
selon un cercle (C) centré sur ledit premier axe de pivotement (D1). 


Mouvement (1000) selon la revendication 4 ou 5, caractérisé en ce que lesdits aimants compensateurs (27) s'étendent 
radialement, par rapport audit deuxième axe de pivotement (D2), au-delà de l'emprise radiale desdites butées radiales 
(26). 


Mouvement (1000) selon l’une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que ledit élément inertiel (10) comporte une 
pluralité de masselottes (17) d'inertie réglable permettant l'ajustement de la position du centre d'inertie dudit élément 
inertiel (10) sur ledit premier axe de pivotement (D1). 


Mouvement (1000) selon l’une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ledit mécanisme résonateur (100) est 
un résonateur à lames croisées, lesdits moyens de rappel mécaniques (11) comportant une pluralité de lames (13) 
s'étendant sur des niveaux sensiblement parallèles, à distance les unes des autres, et, en projection sur ledit plan de 
projection, se croisant au niveau dudit premier axe de pivotement (D1). 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement (1000) selon l’une des revendications 1 à 9. 


Roue d'échappement magnétique (20) agencée pour pivoter autour d'un deuxième axe de pivotement (D2), et com- 
portant à sa périphérie des zones aimantées (25), caractérisée en ce que lesdites deuxièmes zones aimantées (25) 
sont agencées chacune sensiblement tangentiellement, et en ce que ladite roue d'échappement magnétique (20) 
comporte des aimants compensateurs (27), chaque dit aimant compensateur (27) étant agencé à proximité d’une 
dite deuxième zone aimantée tangentielle (25) voisine et exerçant un champ de fuite dans une autre direction que 
celle du champ de ladite deuxième zone aimantée tangentielle (25) voisine, et l'intensité dudit champ de fuite étant 
faible par rapport à celle du champ de ladite deuxiéme zone aimantée tangentielle (25) voisine. 


Roue d'échappement magnétique (20) selon la revendication 11, caractérisée en ce que chaque dit aimant compen- 
sateur (27) s'étend au droit d'une dite deuxième zone aimantée tangentielle (25). 


Roue d'échappement magnétique (20) selon la revendication 11 ou 12, caractérisée en ce que ledit mobile 
d'échappement (20) comporte, en alternance avec lesdites deuxiémes zones aimantées (25) tangentielles, une plu- 
ralité de butées radiales (26) chacune axée sur ledit deuxiéme axe de pivotement (D2) et agencée pour constituer 
des moyens mécaniques d'anti-décrochement. 


Roue d'échappement magnétique (20) selon la revendication 13, caractérisée en ce que lesdites butées radiales (26) 
forment ensemble une étoile (260) axée sur ledit deuxiéme axe de pivotement (D2). 


Roue d'échappement magnétique (20) selon la revendication 13 ou 14, caractérisée en ce que lesdits aimants com- 
pensateurs (27) s'étendent radialement, par rapport audit deuxiéme axe de pivotement (D2), au-delà de l'emprise 
radiale desdites butées radiales (26). 


CH 713 070 A2 





CH 713 070 A2 





CH 713 070 A2 


Fig. 7 Fig. 8 





CH 713 070 A2 


Fig. 11 


1000 





2000 


U 11171 
CONFEDERATION SUISSE an CH 713 137 A2 


INSTITUT FEDERAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: 0048 1704 (2006.01) 
GO4B 4300 (2006.01) 


Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 
Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 01511/16 (71) Requérant: 
The Swatch Group Research and Development Ltd, 
Rue des Sors 3 


2074 Marin (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Dominique Léchot, 2722 Les Reussilles (CH) 
Pascal Winkler, 2072 St-Blaise (CH) 
Gianni Di Domenico, 2000 Neuchatel (CH) 
Jean-Jacques Born, 1110 Morges (CH) 


(22) Date de dépót: 16.11.2016 


(74) Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Faubourg de l'Hôpital 3 


(43) Demande publiée: 31.05.2018 2001 Neuchátel (CH) 





(54) Protection d'un mécanisme résonateur á lames contre les chocs axiaux. 


(57) L'invention concerne un mécanisme résonateur | 
dhorlogerie，comportant une structure et un élément inertiel | 
(2) oscillant autour d'un axe (D) et soumis à des efforts de 







rappel exercés par une pluralité de lames élastiques chacune ) 
fixée, directement ou indirectement, а une premiére extrémi- PS 
té à la structure et fixée, directement ou indirectement, à une | 





deuxième extrémité a un élément inertiel (2), chaque lame élas- 
tique s'étendant dans un plan perpendiculaire à l'axe de pivo- 
tement (D), et déformable essentiellement dans ce plan, où ce 
mécanisme résonateur comporte des moyens de butée axiale 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme résonateur d'horlogerie, comportant une structure et au moins un élément 
inertie! agencé pour osciller dans un mouvement de pivotement autour d'un axe de pivotement, avec le centre d’inertie 
dudit au moins élément inertiel aligné sur ledit axe de pivotement, ledit au moins un élément inertiel étant soumis á des 
efforts de rappel exercés par une pluralité de lames élastiques chacune fixée, directement ou indirectement, à une première 
extrémité à ladite structure et fixée, directement ou indirectement, à une deuxième extrémité audit au moins un élément 
inertiel, chaque dite lame élastique s'étendant dans un plan perpendiculaire audit axe de pivotement, et étant deformable 
essentiellement dans ledit plan perpendiculaire audit axe de pivotement. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 


[0003] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel mécanisme ré- 
sonateur. 


[0004] L'invention concerne le domaine des résonateurs d'horlogerie, et tout particulièrement ceux qui comportent des 
lames élastiques faisant fonction de moyens de rappel pour la marche de l'oscillateur. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] La tenue aux chocs est un point délicat pour la plupart des oscillateurs d'horlogerie, et notamment pour les réso- 
nateurs à lames croisées. En effet, lors de chocs hors plan, la contrainte subie par les lames atteint rapidement des valeurs 
trés importantes, ce qui réduit d'autant la course que peut parcourir la piéce avant de céder. 


[0006] Les amortisseurs de chocs pour les piéces d'horlogerie se déclinent dans de nombreuses variantes. Cependant, 
ils ont essentiellement pour but de protéger les pivots fragiles de l'axe, et non pas les éléments élastiques, tel que clas- 
siquement le ressort spiral. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de limiter la course de déplacement hors plan des lames d'un résonateur à lames, et donc 
d'assurer une meilleure tenue du systéme. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme résonateur à lames selon la revendication 1. 
[0009] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 


[0010] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel mécanisme ré- 
sonateur. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
Suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un premier mode de réalisation avec un méca- 
nisme résonateur à lames élastiques, comportant deux niveaux paralléles de lames élastiques, les di- 
rections selon lesquelles s'étendent ces lames se croisant, en projection, au niveau d'un axe de pivo- 
tement virtuel d'un élément inertiel qui est suspendu et rappelé par ces lames élastiques par rapport 
à une structure fixe, et oü ce mécanisme résonateur comporte des moyens de butée axiale pour pro- 
téger les lames en cas de choc, illustrés non limitativement sous forme de deux disques centrés sur 
l'axe de pivotement: un disque supérieur de petit diamétre, transparent, agencé pour limiter l'ébat de 
l'élément inertiel, qui dans ce cas particulier constitue une boite entourant et protégeant l'ensemble 
des lames élastiques, du cóté supérieur, et un disque inférieur de plus grand diamétre, agencé pour 
limiter l'ébat de ce méme élément inertiel d'un cóté inférieur opposé à ce cóté supérieur, les lames 
comportant un oeil au niveau de l'axe de pivotement pour laisser passer un arbre, ici maintenu sur la 
structure fixe non représentée, cet arbre portant ce disque supérieur et ce disque inférieur; 


la fig. 2 représente, en coupe selon AA, le mécanisme résonateur de la fig. 1, 


la fig. 3 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un deuxiéme mode de réalisation, avec un autre 
mécanisme résonateur à lames élastiques, comportant un seul niveau de lames élastiques, agencées 
sous forme de pivots RCC agencés téte-béche, les directions selon lesquelles s'étendent ces lames 
se croisant au niveau d'un axe de pivotement virtuel d'un élément inertiel qui est suspendu et rappe- 
lé par ces lames élastiques par rapport à une structure fixe. L'élément inertiel porte un arbre axé sur 
l'axe de pivotement, et cet arbre comporte, à ses deux extrémités libres, supérieure et inférieure, des 
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surfaces d'extrémité supérieure, et inférieure, respectivement agencées pour coopérer avec des sur- 
faces complémentaires supérieure, et inférieure, de la structure; 


la fig. 4 représente, en coupe selon BB, le mécanisme résonateur de la fig. 3, 


les fig. 547 représentent, de façon similaire à la fig. 4, d'autres variantes du deuxième mode, où les surfaces 
d’extrémité supérieure et inférieure de l’arbre, correspondent à des surfaces complémentaire supé- 
rieure et inférieure de la structure, qui sont toutes des surfaces de révolution autour de l’axe de pivo- 
tement, et de profil complémentaire deux a deux, avec, en fig. 5 des cylindres femelles dans la struc- 
ture et des cylindres mâles aux extrémités de l’arbre, en fig. 6 des cônes femelles dans la structure et 
des cônes mâles aux extrémités de l'arbre, en fig. 7 des cônes mâles dans la structure et des cônes 
femelles aux extrémités de l'arbre; 


la fig. 8 représente, en coupe passant par l’axe de pivotement, un autre mécanisme résonateur où sont su- 
perposés deux niveaux distants de lames élastiques. Sur la variante non limitative illustrée, un élé- 
ment inertiel coopère avec chaque niveau de lames élastiques, et un arbre unique lie les différents 
éléments inertiels, et assure les moyens de butée axiale pour l'ensemble du mécanisme résonateur. 
Cet arbre comporte deux épaulements, dont l’un est à distance des lames élastiques supérieures, et 
l'autre est a distance des lames élastiques inférieures. Les extrémités de cet arbre cooperent en posi- 
tion de butée avec des surfaces complémentaires de la structure fixe comme dans le deuxième mode 
des fig. 3 à 7; 


la fig. 9 est un schéma-blocs représentant une montre comportant un mouvement qui comporte lui-même un 
mécanisme résonateur selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0012] L'invention concerne un mécanisme résonateur 100 d'horlogerie, comportant une structure 1 et au moins un élé- 
ment inertiel 2 agencé pour osciller dans un mouvement de pivotement autour d'un axe de pivotement D. Le centre d'inertie 
résultant de l'ensemble des éléments inertiels 2 est aligné sur l'axe de pivotement D. 


[0013] Au moins un élément inertiel 2 est soumis à des efforts de rappel exercés par une pluralité de lames élastiques 
3 chacune fixée, directement ou indirectement, à une premiére extrémité 301 à la structure 1 et fixée, directement ou 
indirectement, à une deuxième extrémité 302 à cet au moins un élément inertiel 2. 


[0014] Chaque lame élastique 3 s'étend dans un plan perpendiculaire à l'axe de pivotement D, et est déformable essen- 
tiellement dans ce plan perpendiculaire à l'axe de pivotement D. 


[0015] Chaque élément inertiel 2 s'étend entre un plan inférieur élémentaire Pl et un plan supérieur élémentaire PS. 


[0016] Selon l'invention, le mécanisme résonateur 100 comporte des moyens de butée axiale. Ces moyens de butée 
axiale comportent une butée axiale inférieure 7 et/ou une butée axiale supérieure 8. Ces moyens de butée axiale sont 
agencés pour coopérer en appui de butée avec au moins un des composants mobiles, pour la protection du mécanisme 
résonateur 100 à lames, et en particulier des lames élastiques 3 qu'il comporte, contre les chocs axiaux selon la direction 
de l'axe de pivotement D. 


[0017] Plus particulièrement, ces moyens de butée axiale comportent une butée axiale inférieure 7 s'étendant au voisinage 
immédiat du plan inférieur élémentaire PI d'un élément inertiel particulier 2 et agencée pour limiter le déplacement hors 
plan de cet élément inertiel 2 particulier, et/ou une butée axiale supérieure 8 s'étendant au voisinage immédiat du plan 
supérieur élémentaire PS d'un tel élément inertiel particulier 2, et agencée pour limiter le déplacement hors plan de cet 
élément inertiel 2 particulier, par contact direct avec cet élément inertiel 2. Ces butées axiales particuliéres, agencées 
pour un contact direct avec l'élément inertiel 2 seront notamment ci-aprés dénommées respectivement 73 et 83. 


[0018] En effet, méme s'il est concevable de positionner des butées axiales agencées pour coopérer directement en 
appui de butée avec les lames élastiques 3, une telle coopération n'est pas appropriée pour des lames élastiques en 
matériau micro-usinable, silicium ou similaire, en raison du risque de détérioration ou de bris. C'est la raison pour laquelle 
les moyens de butée axiale de l'invention sont de préférence agencés pour coopérer avec des éléments rigides, tels 
qu'éléments inertiels ou arbres. 


[0019] Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 comporte, de part et d'autre d'un méme élément inertiel 2, 
une telle butée axiale inférieure 7 et une telle butée axiale supérieure 8. 


[0020] Dans une variante particuliére, la butée axiale inférieure 7 et/ou la butée axiale supérieure 8 comporte une surface 
plane inférieure 17, respectivement supérieure 18, perpendiculaire à l'axe de pivotement D, et formant une surface de 
butée coopérant avec l'élément inertiel 2 concerné en cas de choc ou similaire. 


[0021] Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 comporte une pluralité de tels éléments inertiels 2, qui 
s'étendent entre un plan inférieur global PI et un plan supérieur global PS. 
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[0022] Plus particulierement, le mécanisme résonateur 100 comporte, de part et d'autre du plan inférieur global Pl et du 
plan supérieur global PS, au moins une butée axiale inférieure 7 et au moins une butée axiale supérieure 8, chacune 
agencée pour limiter le déplacement hors plan de l'élément inertiel 2 le plus proche, pour la protection du mécanisme 
résonateur 100 à lames contre les chocs axiaux, selon la direction de l'axe de pivotement D. 


[0023] Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 comporte une pluralité d’éléments inertiels 2 qui s'etendent 
sur plusieurs niveaux parallèles. Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 comporte au moins une butée axiale 
intermédiaire, qui est agencée entre deux tels niveaux voisins d'éléments inertiels 2. Plus particulièrement encore, au 
moins une butée axiale intermédiaire est agencée dans chaque interstice entre deux tels niveaux. 


[0024] Plus particulièrement, le mécanisme résonateur 100 comporte une pluralité de niveaux de lames élastiques 8, 
qui s'étendent tous entre deux niveaux extrêmes, supérieur et inférieur, d'éléments inertiels 2 qui protègent ces lames 
élastiques 3. 


[0025] De façon particulière, un arbre 4 porte tout ou partie des moyens de butée axiale. Cet arbre 4, est aligné sur l’axe 
де pivotement D, et s'étend le long de cet axe D. Afin d'éviter toute interférence et tout frottement, au moins une lame 
élastique 3 comporte un évidement, ou un dégagement, ou un œil 6 ménagé autour de l'axe de pivotement D, et sans 
contact avec l’arbre 4. Et cet arbre 4 comporte au moins une butée axiale inférieure 7 ou une butée axiale supérieure 
8. Plus particulièrement, cet arbre 4 comporte à la fois au moins une butée axiale inférieure 7 et au moins une butée 
axiale supérieure 8. 


[0026] Plus particulièrement, chaque lame élastique 3 comporte un tel évidement, ou un tel dégagement, ou un tel œil 
6, et l'arbre 4 traverse la totalité des niveaux de lames 3. 


[0027] Naturellement, l'arbre 4 peut aussi comporter au moins une butée intermédiaire, quand le mécanisme résonateur 
100 comporte des éléments inertiels 2 répartis sur des niveaux parallèles et distants, entre lesquels deux à deux peut 
prendre place une telle butée axiale intermédiaire. 


[0028] Dans un premier mode de réalisation cet arbre 4 est fixé sur la structure 1, laquelle peut comporter elle-même 
au moins une surface de butée axiale. 


[0029] Les fig. 1 et 2 illustrent ce premier mode de réalisation. Le mécanisme résonateur 100 à lames élastiques comporte 
deux niveaux parallèles de lames élastiques, supérieures 31 et inférieures 32. Ces lames 31 et 32 s'étendent respective- 
ment selon des directions D1 et D2, qui se croisent, en projection sur un plan parallèle à ces deux niveaux, au niveau 
d’un axe de pivotement virtuel D autour duquel oscille un élément inertiel 2 qui est suspendu et rappelé par ces lames 
élastiques 31 et 32 par rapport à une structure fixe 1. Le mécanisme résonateur 100 comporte des moyens de butée axiale 
pour protéger indirectement les lames 31 et 32 en cas de choc, qui sont illustrés non limitativement sous forme de deux 
disques centrés sur l'axe de pivotement D: un disque supérieur de petit diamétre, notamment mais non limitativement 
transparent et alors couplé avec un élément inertiel 2 comportant aussi une partie axiale transparente, permettant de 
vérifier l'état des lames, constituant une butée axiale supérieure 8, et agencé pour limiter l'ébat de l'élément inertiel 2 du 
cóté supérieur, et un disque inférieur de plus grand diamétre, constituant une butée axiale inférieure 7 et agencé pour 
limiter l'ébat de l'élément inertiel 2 d'un cóté inférieur opposé à ce cóté supérieur. Les lames 31 et 32 comportent chacune 
un œil 6, au niveau de l'axe de pivotement D, pour laisser passer un arbre 4, qui est ici maintenu sur la structure fixe, et 
qui porte ce disque supérieur et ce disque inférieur. 


[0030] Dans un deuxiéme mode de réalisation cet arbre 4 est fixé sur un élément inertiel 2 du mécanisme résonateur 100, 
et les moyens de butée axiale que comporte cet arbre 4 sont agencés pour coopérer en appui de butée avec des surfaces 
complémentaires de butée que comporte la structure 1. Plus particuligrement, les moyens de butée axiale comportent 
une surface d'extrémité supérieure 48, et une surface d'extrémité inférieure 47, agencées pour coopérer respectivement 
avec une surface complémentaire supérieure 18, et une surface complémentaire inférieure 17, de la structure 1. 


[0031] Les fig. 3 et 4 illustrent ce deuxième mode de réalisation. Le mécanisme résonateur 100 y comporte un seul niveau 
de lames élastiques 3, agencées sous forme de pivots RCC agencés téte-béche, les directions D1 et D2 selon lesquelles 
s'étendent ces lames 3 se croisent au niveau de l'axe de pivotement virtuel d'un élément inertiel 2 qui est suspendu et 
rappelé par ces lames élastiques 3 par rapport à la structure fixe 1. L'élément inertiel 2 porte un arbre 4 axé sur l'axe 
de pivotement D, et cet arbre comporte, à ses deux extrémités libres, supérieure et inférieure, des surfaces d'extrémité 
supérieure 48, et inférieure 47, respectivement agencées pour coopérer avec des surfaces complémentaires supérieure 
18, et inférieure 17, de la structure 1. Dans cette variante, l'élément inertiel 2 comporte encore une autre butée axiale 
supérieure 83 utilisable lors de l'assemblage pour le réglage de distance entre l'élément inertiel et les lames élastiques 3. 


[0032] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur les fig. 5 à 7, ces surfaces d'extrémité supérieure 48, complé- 
mentaire supérieure 18, d'extrémité inférieure 47, et complémentaire inférieure 17, sont des surfaces de révolution autour 
de l'axe de pivotement D, et de profil complémentaire deux à deux: cylindres mále et femelle, cónes mále et femelles, ce 
qui limite la course radiale, et autorise aussi un recentrage sur cet axe de pivotement D. 


[0033] Naturellement le mécanisme résonateur 100 peut aussi comporter un premier arbre 4 solidaire de la structure 1, 
et un deuxiéme arbre 4 solidaire d'un élément inertiel 2. 
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[0034] Dans une réalisation particulière, les lames élastiques 3 sont droites. Plus particulièrement, les directions D1, D2, 
selon lesquelles s'étendent ces lames élastiques 3 sont, en projection sur un plan perpendiculaire à l'axe de pivotement 
D, croisées au niveau de l'axe de pivotement D. 


[0035] Dans une réalisation particuliére, au moins une butée axiale inférieure 7 ou une butée axiale supérieure 8 est en 
saphir ou en un autre matériau transparent. 


[0036] Dans une variante, dans le cas d'une pluralité d'éléments inertiels 2, le mécanisme résonateur 100 comporte des 
moyens complémentaires de butée axiale agencés pour coopérer en contact de butée avec chaque élément inertiel 2, 
agencés pour limiter le déplacement hors plan de l'élément inertiel 2 le plus proche. Plus particulièrement, ce mécanisme 
résonateur 100 comporte, de part et d'autre de l'ensemble des éléments inertiels 2 qu'il comporte, au moins un arrét 
axial inférieur 7 et au moins un arrét axial supérieur 8, chacun agencé pour limiter le déplacement hors plan de l'élément 
inertiel 2 le plus proche. 


[0037] Plus particuliérement, la configuration de la fig. 3 concerne un mécanisme résonateur 100 de type double pivot 
RCC, avec des lames constituant des vés disposés téte-béche, mais d'autres géométries de pivots à lames flexibles 
laissant la zone de l'axe libre permettent aussi la mise en oeuvre de l'invention, comme la configuration de la fig. 1 avec 
des lames superposées, qui, en projection sur un plan paralléle au leur, se croisent au niveau de l'axe de pivotement D. 


[0038] Les configurations de résonateurs à lames permettent souvent le dégagement de la zone autour de l'axe de pivo- 
tement, ce qui permet l'ajout facile d'un arbre 4 passant par l'axe D de pivotement virtuel des lames. Notamment, l'espace 
laissé libre par la configuration de ce double pivot RCC (Remote Center Compliance) permet d'ajouter un tel arbre 4, qui 
comporte les moyens de butée axiale. 


[0039] Dans une variante particuliére, notamment illustrée par la fig. 4, l'arbre est solidaire d'un élément inertiel 2. Ce- 
lui-ci est en général rapporté sur un composant monolithique réalisé en silicium ou similaire, lequel comporte les lames 
élastiques 3. 


[0040] La variante de la fig. 4 comporte des butées inférieure 170 et supérieure 180, portant respectivement une surface 
complémentaire supérieure 18, et une surface complémentaire inférieure 17, qui sont chassées dans la structure 1, par 
exemple dans un pont et une platine, de sorte à rendre possible un ajustement fin de la distance J entre la butée et 
l'arbre, de préférence comprise entre 20 et 70 micrométres. Mais il est également possible de réaliser ces butées en une 
seule piéce avec le support du résonateur (platine et/ou pont) si ce composant est fabriqué de maniére précise. On peut 
également les imaginer vissées ou montées sur un systéme de réglage fin, tel que chariot à vis ou similaire. 


[0041] La matiére de ces butées peut étre du métal, ou encore un élastomére pour varier l'amortissement des chocs. 


[0042] Dans une variante, cette interaction mécanique de butées avec l'élément inertiel ou un arbre, peut étre complété 
avec l'ajout d'une interaction magnétique entre les éléments qui sont agencés pour entrer en butée, par exemple les faces 
18 et 48, respectivement 17 et 47, des fig. 5 à 7. Cette interaction magnétique constitue alors faire un coussin amortisseur. 


[0043] Par rapport à l'axe de pivotement D, un contact établi sur un petit rayon de contact (quand la butée est proche de 
l'axe de rotation) est favorable du point de vue des frottements lors des appuis sur la butée, aussi les variantes illustrées 
comportent des butées au plus prés ce l'axe de pivotement D. On peut bien sür placer des butées sur un plus grand rayon, 
par exemple sur la serge d'un bras inertiel, ou autre. 


[0044] D'autres exécutions permettent d'ajouter des sécurités dans différentes directions, tel que visible sur les fig. 5 à 7, 
et donc d'améliorer encore la tenue aux chocs des lames élastiques. 


[0045] La fig. 8 illustre la superposition, dans un méme résonateur, de plusieurs niveaux de lames élastiques 3, chaque 
niveau étant associé à un élément inertiel 2, ou au moins à un niveau particulier d'un élément inertiel 2. Sur la variante 
non limitative illustrée, un élément inertiel 2 coopére avec chaque niveau de lames élastiques 3, et un arbre 4 unique lie 
les différents éléments inertiels, et assure les moyens de butée axiale pour l'ensemble du mécanisme résonateur 100. 
Dans cette variante, cet arbre 4 comporte deux épaulements, dont l'un constitue une butée axiale inférieure 73 de réglage 
de distance, lors de l'assemblage, avec les lames élastiques supérieures 32, et de façon similaire l'autre constitue une 
butée axiale supérieure 83 de réglage de distance avec les lames élastiques inférieures 32. 


[0046] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 200 comportant au moins un tel mécanisme résonateur 
100. 


[0047] L'invention concerne encore une montre 300 comportant un tel mouvement 200, et/ou un tel mécanisme résonateur 
100. 


Revendications 


1. Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie, comportant une structure (1) et au moins un élément inertiel (2) agencé 
pour osciller dans un mouvement de pivotement autour d'un axe de pivotement (D), avec le centre d'inertie dudit au 
moins élément inertiel (2) aligné sur ledit axe de pivotement (D), ledit au moins un élément inertiel (2) étant soumis à 
des efforts de rappel exercés par une pluralité de lames élastiques (3) chacune fixée, directement ou indirectement, 
à une premiére extrémité à ladite structure (1) et fixée, directement ou indirectement, à une deuxiéme extrémité audit 


10. 


11. 


12. 


13. 
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au moins un élément inertiel (2), chaque dite lame élastique (3) s'étendant dans un plan perpendiculaire audit axe 
de pivotement (D), et étant déformable essentiellement dans ledit plan perpendiculaire audit axe de pivotement (D), 
caractérisé en ce que ledit mécanisme résonateur (100) comporte des moyens de butée axiale comportant au moins 
une butée axiale inférieure (7) et/ou une butée axiale supérieure (8), lesdits moyens de butée axiale étant agencés 
pour coopérer en appui de butée avec au moins un des composants mobiles pour la protection dudit mécanisme 
résonateur (100) à lames contre les chocs axiaux selon la direction dudit axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon la revendication 1, caractérisé en ce que au moins un dit élément 
inertiel (2) s’étend entre un plan inférieur (PI) et un plan supérieur (PS), et en ce que ledit mécanisme résonateur 
(100) comporte des moyens de butée axiale comportant au moins une butée axiale inférieure (7) s'étendant au voi- 
sinage immédiat dudit plan inférieur (РІ) d'un dit élément inertiel (2) particulier, et/ou une butée axiale supérieure (8) 
s'étendant au voisinage immédiat dudit plan supérieur (PS) d'un dit élément inertiel (2) particulier, et agencée pour 
limiter le déplacement hors plan dit élément inertiel (2) particulier par contact direct avec ledit élément inertiel (2). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite structure (1) comporte, 
de part et d’autre d'un même dit élément inertiel (2), une telle butée axiale inférieure (7) et une telle butée axiale 
supérieure (8). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que ladite butée axiale 
inférieure (7) et/ou butée axiale supérieure (8) comporte une surface plane inférieure (17), respectivement supérieure 
(18), perpendiculaire audit axe de pivotement (D), et formant une surface de butée coopérant avec ledit élément 
inertiel (2) concerné en cas de choc. 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
résonateur (100) comporte une pluralité de dits éléments inertiels (2) qui s'étendent entre un plan inférieur global (РІ) 
et un plan supérieur global (PS), et en ce que ladite structure (1) comporte, de part et dautre dudit plan inférieur 
global (РІ) et dudit plan supérieur global (PS), au moins une dite butée axiale inférieure (7) et au moins une dite 
butée axiale supérieure (8), chacune agencée pour limiter le déplacement hors plan dudit élément inertiel (2) le plus 
proche, pour la protection dudit mécanisme résonateur (100) à lames contre les chocs axiaux, selon la direction dudit 
axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
résonateur (100) comporte une pluralité de dits éléments inertiels (2) qui s'étendent sur plusieurs niveaux parallèles, 
et en ce que ledit mécanisme résonateur (100) comporte au moins une butée axiale intermédiaire agencée entre 
deux dits niveaux voisins de dits éléments inertiels (2). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
résonateur (100) comporte un arbre (4) aligné sur ledit axe de pivotement (D) le long duquel s'étend ledit arbre (4), et 
qui porte des dits moyens de butée axiale, et en ce que chaque dite lame élastique (3) comporte un évidement ou un 
dégagement ou un œil (6) ménagé autour dudit axe de pivotement (D) et sans contact avec ledit arbre (4), et en ce 
que ledit arbre (4) comporte au moins une dite butée axiale inférieure (7) et/ou une dite butée axiale supérieure (8). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit arbre (4) est fixé sur 
ladite structure (1). 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit arbre (4) est fixé sur un 
dit élément inertiel (2) dudit mécanisme résonateur (100), et en ce que lesdits moyens de butée axiale que comporte 
ledit arbre (4) sont agencés pour coopérer en appui de butée avec des surfaces complémentaires de butée que 
comporte ladite structure (1). 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon la revendication 9, caractérisé en ce que lesdits moyens de butée 
axiale dudit arbre (4) comportent une surface d'extrémité supérieure (48), et une surface d'extrémité inférieure (47), 
agencées pour coopérer respectivement avec une surface complémentaire supérieure (18), et une surface complé- 
mentaire inférieure (17) que comporte ladite structure (1). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon la revendication 10, caractérisé en ce que ladite surface d’extrémité 
supérieure (48), ladite surface complémentaire supérieure (18), ladite surface d'extrémité inférieure (47), et ladite 
surface complémentaire inférieure (17) sont des surfaces de révolution autour dudit axe de pivotement (D), et de profil 
complémentaire deux à deux. 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 7 à 11, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
résonateur (100) comporte un premier arbre (4) solidaire de ladite structure (1), et un deuxième arbre (4) solidaire 
d’un dit élément inertiel (2). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 12, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
résonateur (100) comporte des moyens complémentaires de butée axiale agencés pour coopérer en contact de butée 
avec au moins un dit élément inertiel (2), agencés pour limiter le déplacement hors plan dudit élément inertiel (2) le 
plus proche, pour la protection dudit mécanisme résonateur (100) contre les chocs axiaux, selon la direction dudit 
axe de pivotement (D). 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 
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Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce que lesdites lames 
élastiques (3) sont droites, et en ce que les directions (D1; D2) selon lesquelles s'étendent lesdites lames élastiques 
(3) sont, en projection sur un plan perpendiculaire audit axe de pivotement (D), croisées au niveau dudit axe de 
pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que au moins une 
dite butée axiale inférieure (7) et/ou une butée axiale supérieure (8) est en saphir ou en un autre matériau transparent. 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon l’une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que l'interaction 
mécanique entre lesdits moyens de butée axiale et des surfaces dudit au moins un élément inertiel (2) est complétée 
par une interaction magnétique entre lesdits moyens de butée axiale et lesdites surfaces dudit au moins un élément 
inertiel (2). 


Mouvement d'horlogerie (200) comportant au moins un mécanisme résonateur (100) selon une des revendications 
1 à 16. 


Montre (300) comportant au moins un mouvement (200) selon la revendication 17 et/ou un mécanisme résonateur 
(100) selon une des revendications 1 à 16. 
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(54) Protection des lames d'un résonateur de montre mécanique en cas de choc. 


(57) L'invention concerne un résonateur á lame pour mouve- 
ment de montre mécanique, comportant une structure (110), 
un élément inertiel (120) oscillant, et des lames élastiques (10) 
constituant un guidage plan de l'élément inertiel, et un dispo- 
sitif antichoc plan agencé pour protéger chaque lame (10) de 
la rupture en cas de choc, et comportant un premier élément 
flexible précontraint (30) agencé pour autoriser une variation de 
longueur lors d'une extension ou d'une contraction de lame dans 
une plage de longueurs correspondant au fonctionnement nor- 
mal de cette lame sous l'action d'un effort d'intensité inférieure 25A 
á un premier seuil, et pour interdire une extension ou contrac- 

tion de cette lame quand elle est soumise a un effort de trac- 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un résonateur á lame pour mouvement mécanique de montre, agencé pour étre fixé sur 
une platine d'un mouvement ou pour constituer une platine, le résonateur comportant une structure fixe, agencée pour 
être fixée sur la platine ou pour constituer la platine, et par rapport à laquelle structure fixe au moins un élément inertiel 
est agencé pour vibrer ou/et osciller, et le résonateur comportant au moins une lame élastique s'étendant entre, à une 
première extrémité un premier ancrage agencé au niveau de la structure fixe et à une deuxième extrémité un deuxième 
ancrage agencé au niveau d’un au moins un élément inertiel, et la lame étant agencée pour vibrer essentiellement dans 
un plan principal. 


[0002] L'invention concerne le domaine des résonateurs mécaniques d’horlogerie. 


Arriére-plan de l'invention 


[0003] La plupart des montres mécaniques actuelles utilisent un résonateur à balancier-spiral comme base de temps. Ce 
dispositif éprouvé depuis des siécles posséde toutefois des pivots qui frottent dans leur palier. De nos jours, les techniques 
de micro-fabrication permettent d'envisager de remplacer le balancier-spiral par un résonateur à lames. Cela permet de 
supprimer les frottements des pivots. Un tel résonateur à lames est caractérisé par le fait que les lames remplissent, à 
la fois, la fonction de guidage et la fonction de force de rappel élastique. Le brevet US 9 207 641 du CSEM présente un 
tel résonateur. 


[0004] Malheureusement, en cas de choc sur la montre, les lames du résonateur à lames, qui sont fines et élancées, 
risquent de se rompre. 


[0005] La demande EP 3 035 127 A1 du méme déposant décrit un oscillateur d'horlogerie comportant un résonateur 
constitué par un diapason lequel comporte au moins deux parties mobiles oscillantes, fixées à un élément de liaison par 
des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement virtuel de position déterminée par rapport à une 
plaque, et autour duquel oscille la partie mobile respective, dont le centre de masse est confondu en position de repos 
avec l'axe de pivotement virtuel respectif. Pour au moins une partie mobile, ces éléments flexibles sont constitués de 
lames élastiques croisées à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, dont les projections des directions sur 
un desdits plans paralléles se croisent au niveau de l'axe de pivotement virtuel de la partie mobile. 


[0006] La demande EP 3 054 356 A1 du méme déposant décrit un résonateur d'horlogerie comportant au moins une 
masse oscillant par rapport à un élément de liaison fixé à une structure d'un mouvement. Cette masse est suspendue à 
l'élément de liaison par des lames croisées élastiques qui s'étendent à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, 
et dont les projections sur un des plans se croisent au niveau d'un axe de pivotement virtuel de la masse, et définissent un 
premier angle qui est l'angle au sommet face auquel s'étend la partie de l'élément de liaison située entre les attaches des 
lames croisées sur l'élément de liaison. Cet angle au sommet est compris entre 68? et 76? pour un isochronisme optimal. 


Résumé de l'invention 


[0007] La présente invention a pour objectif de proposer un dispositif de protection des lames en cas de choc. On dé- 
nommera ci-aprés «antichoc» un tel dispositif. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un résonateur selon la revendication 1. 
[0009] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel résonateur. 


[0010] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 est un schéma-blocs représentant une montre qui comporte un mouvement d’horlogerie, qui com- 
porte une platine avec un résonateur, lequel comporte lui-même une structure et un élément iner- 
tiel fixé à cette structure par au moins une lame flexible élastique protégée par un dispositif anti- 
choc selon l'invention; 


la fig. 2 est un schéma-blocs représentant ce dispositif antichoc, qui comporte une base pour sa fixation 
sur la structure ou sur l'élément inertiel ou sur la platine, laquelle base porte, au travers d'un élé- 
ment élastique de suspension une navette à laquelle est fixée une premiére extrémité d'une lame, 
et un élément flexible précontraint constitué par un ressort précontraint en forme d'agrafe compor- 
tant deux tétes d'agrafe coopérant de facon complémentaire, l'une avec un logement de navette, 
l'autre avec un logement de structure, et des moyens d'arrét et des moyens de butée, 
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représente, de façon schématisée, un symbole créé pour l'invention et utilisé sur les autres figures 
pour leur simplification, représentant ce dispositif antichoc avec son élément flexible précontraint, 
et la lame qu’il porte; 


représente, de façon schématisée et en plan, un résonateur mécanique avec deux lames croisées 
disposées dans des plans parallèles et distants, chaque lame étant reliée à la structure par un dis- 
positif antichoc selon l'invention; 


représente, de facon analogue à la fig. 4, une variante de ce résonateur mécanique, oü chaque 
lame est reliée, à une de ses extrémités à la structure par un dispositif antichoc selon l'invention, 
et à l'autre extrémité à l'élément inertiel par un dispositif antichoc selon l'invention; 


représente, de facon analogue à la fig. 5, une autre variante de ce résonateur mécanique, oü 
chaque lame est reliée, à une extrémité à l'élément inertiel par un dispositif antichoc selon 
l'invention, et oü la structure du résonateur est fixée à la platine par deux dispositifs antichoc selon 
l'invention, selon deux directions perpendiculaires; 


est un diagramme d'effort en fonction de la course, montrant la protection d'une lame contre la 
rupture en compression gráce à une partie élastique précontrainte de l'antichoc; 


est un diagramme d'effort en fonction de la course, montrant la protection d'une lame contre la 
rupture en traction gráce à une partie élastique précontrainte de l'antichoc; 


est un schéma de principe montrant une navette porteuse de lame, mobile par rapport à la platine 
et soumise à l'action une partie élastique précontrainte de l'antichoc; 


représente, de facon schématisée et en plan, le détail d'un antichoc selon l'invention, en position 
de fonctionnement, avec une navette porteuse de lame suspendue par des éléments élastiques 
paralléles à une base, la navette étant plaquée sur la base par une partie élastique précontrainte, 
pour la protection de la lame en compression, constituée par une agrafe en forme de U à deux 
tétes, l'une logée en appui sur la base, l'autre sur la navette; 


représente le même dispositif avant assemblage, avec la navette suspendue à l'état libre, et 
l'agrafe dans sa position libre déployée; 


représente, de facon analogue à la fig. 11, le détail d'un antichoc selon l'invention, avant assem- 
blage, la partie élastique précontrainte étant cette fois concue pour la protection de la lame en 
traction; 


montre cet antichoc en position de fonctionnement, avec l'agrafe enserrant à la fois la base et la 
navette; 


représente, de facon schématisée et en vue de cóté, un détail d'un antichoc comportant une cage 
dont une paroi intérieure forme arrét pour une coquille enserrant l'extrémité d'une lame, cette co- 
quille, tirée par un ressort, étant elle-meme agencée pour constituer un arrét d'une extrémité co- 
nique ou à faces obliques de la lame; 


est une vue similaire, oü un ressort contenu dans la cage repousse l'extrémité d'une lame, qui est 
arrétée par une paroi intérieure de la cage; 


est une vue similaire à la fig. 4, oü les lames flexibles croisées du résonateur portent chacune un 
dispositif antichoc à leur extrémité de jonction avec l'élément inertiel, lequel est encadré extérieu- 
rement par des butées supplémentaires; 


représente, de facon schématisée et en plan, à l'état libre avant armement, un détail d'un réso- 
nateur selon l'invention, avec une lame représentée en oblique et protégée par deux antichocs, 
l'un comportant une partie élastique précontrainte pour la protection de la lame en compression, 
et l'autre comportant une partie élastique précontrainte pour la protection de la lame en traction, 
chacune de ces parties élastiques étant en deux parties et comportant des crochets prévus pour 
solidariser ces deux parties et pour l'armement de sa précontrainte; 


représente un dispositif similaire à celui de la fig. 17, et dont les antichocs sont similaires à ceux 
des fig. 10-11 et 12-13; 
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la fig. 19 est un diagramme d'effort en fonction de la course, montrant la protection d'une lame contre la 
rupture à la fois en compression et en traction, à chaque fois grâce à une partie élastique précon- 
trainte d’un antichoc ad hoc, tel que représenté sur la fig. 17 ou 18; 


la fig. 20 représente, de facon schématisée et en plan, à l'état libre avant armement, un détail d'un résona- 
teur selon l'invention, de type circulaire, avec une lame en partie médiane, et, attachées aux extré- 
mités de cette lame, deux parties élastiques précontraintes en forme d'agrafe, similaires à celles 
des fig. 10 à 13, représentées en superposition à l'état libre avant leur mise en précontrainte dans 
leurs logements respectifs; 


la fig. 21 représente, de facon schématisée et en plan, un détail d'un résonateur selon l'invention, oü le dis- 
positif antichoc et les lames de guidage sont réalisés par la combinaison de deux pivots en vé 
montés téte-béche et d'une butée; 


les fig. 22 et 23 représentent, de facon schématisée, respectivement en vue en plan et de cóté, un détail d'un 
autre résonateur selon l'invention, qui comporte deux lames croisées dans des plans paralléles et 
distants, chacune protégée par un dispositif antichoc selon l'invention, et oü chaque niveau com- 
prend, d'une seule piéce, une lame, un élément élastique de précontrainte, des appuis de position- 
nement des lames; 


les fig. 24 à 26 représentent, de facon schématisée et en coupe selon un plan passant par l'axe de pivotement de 
l'élément inertie), des moyens de protection antichocs selon la composante axiale paralléle à cet 
axe de pivotement; 


la fig. 24 illustre une variante oü la course axiale de l'élément inertie) est limitée par des disques de limita- 
tion formant des butées axiales au-dessus et en-dessous du résonateur, et un agencement théo- 
rique convenant seulement à certains types de lames, avec des butées mécaniques au voisinage 
des lames, au-dessus et en-dessous du résonateur, formant des moyens de protection axiale des 
lames; 


la fig. 25 illustre le cas oü chaque lame comporte un oeil ou un dégagement au niveau de l'axe de pivote- 
ment, permettant le passage d'un arbre, fixé à la platine, et comportant des disques de limitation 
similaires aux butées mécaniques de la fig. 24; l'arbre participe alors aussi à la fonction de limita- 
tion de course dans le plan principal; 


la fig. 26 est une vue partielle d'une variante de la fig. 25, oü l'arbre n'est pas fixé rigidement à la platine, 
mais est suspendu à un antichoc axial à précontrainte comportant des couples de résistance à la 
compression, et des agrafes, similaires à celles des fig. 10 à 13, de résistance à la traction. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0012] L'invention se propose de mettre au point une piéce d'horlogerie, en particulier une montre mécanique 300, com- 
portant au moins un résonateur 100 à lames, comportant des lames flexibles élastiques 10 efficacement protégés contre 
les chocs. 


[0013] Plus particuliérement et tel qu'illustré par les figures, mais non limitativement, ce résonateur 100 à lames est un 
résonateur rotatif. 


[0014] Les lames 10 remplissent la fonction de guidage pour l'élément inertiel du résonateur, et, selon l'invention, elles 
sont protégées de la rupture en cas de choc par au moins un dispositif antichoc plan 20. 


[0015] Les chocs peuvent exercer des efforts dans toute direction de l'espace, et, le resonateur à lames selon l'invention 
comporte des moyens protégeant les lames des efforts qui leur sont imprimés dans le plan dans lequel elles se déforment 
en marche normale, qu'on appelle ci-après le plan principal PP. Dans une variante avantageuse de l'invention, le résonateur 
100 à lames comporte de surcroit des moyens protégeant les lames des efforts qui leur sont imprimés selon une direction 
dite axiale Z, perpendiculaire à ce plan principal PP. Avantageusement, le résonateur 100 comporte à la fois des moyens de 
protection dans ce plan PP et selon la direction axiale. Ainsi les lames peuvent étre protégées en traction, en compression, 
et en cisaillement. 


[0016] De façon particulière et avantageuse, les lames 10 remplissent à la fois la fonction de guidage et la fonction d'effort 
de rappel, c'est-à-dire force de rappel ou/et couple de rappel, selon la configuration du résonateur 100, pour l'élément 
inertiel 120 du résonateur, ou les éléments inertiels quand le résonateur en comporte plusieurs. 


[0017] Plus particuliérement, l'invention concerne un résonateur 100 à lame pour mouvement mécanique 200 de montre 
300. 
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[0018] Ce résonateur 100 est agencé pour étre fixé sur une platine 210 d'un tel mouvement 200, ou pour constituer une 
telle platine 210. 


[0019] Ce résonateur 100 comporte une structure 110, notamment mais non limitativement une structure fixe, qui est 
agencée pour étre fixée sur la platine 210, ou pour constituer la platine 210. 


[0020] Au moins un élément inertiel 120 est agencé pour vibrer ou/et osciller par rapport à cette structure 110. 


[0021] Le résonateur 100 comporte au moins une lame 10 élastique, qui s'étend entre, à une première extrémité 11 un 
premier ancrage 1 agencé au niveau de la structure 110, et à une deuxième extrémité 12 un deuxième ancrage 2 agencé 
au niveau d'un au moins un élément inertiel 120. Naturellement, la liaison entre la structure 110 et un élément inertiel 120 
peut aussi étre assurée par une pluralité de lames, ou encore par une pluralité de lames entre lesquelles sont agencées 
des masses intermédiaires, comme par exemple dans des pivots flexibles á quatre lames en vé téte-béche, ou autres. 
Dans un pareil cas, la notion de «lame» recouvre alors l'équipage interposé entre la structure 110 et l'élément inertiel 120 
concerné, et dont au moins un élément est une telle lames flexible. 


[0022] Une telle lame élastique 10 est agencée pour vibrer essentiellement dans un plan principal PP. 


[0023] Cette au moins une lame 10 constitue un guidage de l'élément inertiel 120, avec lequel elle coopére, dans le plan 
principal PP. 


[0024] Plus particuliérement, le résonateur 1000 comporte une pluralité de telles lames 10. 


[0025] Selon l'invention, pour la protection antichoc des lames 10 qu'il comporte, le résonateur 100 comporte au moins, 
au niveau du premier ancrage 1 ou/et au niveau du deuxiéme ancrage 2, au moins un dispositif antichoc plan 20, lequel est 
agencé pour protéger chaque au moins une lame 10 de la rupture en cas de choc. A cet effet, ce dispositif antichoc plan 
20 comporte au moins un premier élément flexible précontraint 30, avec un effort de précontrainte dans le plan principal 
PP qui est ajusté à une valeur d'effort de sécurité prédéterminée. Plus particulièrement, le dispositif antichoc plan 20 
comporte au moins une partie élastique précontrainte. De facon avantageuse, il est complété par au moins une butée, 
susceptible de limiter la course de la lame ou de l'élément inertiel. 


[0026] Le dispositif antichoc plan 20 comporte avantageusement au moins un premier élément flexible précontraint 30, 
qui est agencé pour autoriser une variation de longueur lors d'une dilatation ou d'une contraction d'au moins une lame 10 
dans une plage de longueurs Lmin-Lmax correspondant au fonctionnement normal de cette lame 10 sous l'action d'un 
effort d'intensité inférieure à un seuil S, et pour interdire une dilatation ou contraction de la au moins une lame 10 en-dehors 
de la premiére plage de longueurs Lmin-Lmax quand la lame 10 est soumise à un effort de traction ou respectivement 
de compression d'intensité supérieure au seuil S. 


[0027] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 4 ou 5, la partie élastique précontrainte est placée entre le 
support du résonateur et l'élément inertiel du résonateur, et des butées sont solidaires du support et agissent sur l'élément 
inertiel du résonateur. 


[0028] Dans une autre réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 6, la partie élastique précontrainte est placée 
entre le support du résonateur et la platine, et des butées sont solidaires de la platine et agissent sur l'élément inertiel 
du résonateur. 


[0029] De facon avantageuse, au moins l'une des parties élastiques précontraintes est agencée pour protéger au moins 
l'une des lames de la rupture en compression. 


[0030] De facon avantageuse, au moins l'une des parties élastiques précontraintes est agencée pour protéger au moins 
l'une des lames de la rupture en traction. 


[0031] Plus particulièrement, et tel que visible sur les fig. 17,18, et 20, au moins une lame 10, et plus particulièrement 
encore chaque lame 10, est protégée à la fois par un premier dispositif antichoc plan 20T agencé pour la protéger en 
traction, et par un deuxième dispositif antichoc plan 20C agencé pour la protéger en compression. 


[0032] Dans une réalisation particulière, outre sa fonction de guidage, au moins une lame 10, et plus particulièrement 
chaque lame 10, est agencée pour exercer un effort de rappel d'un élément inertiel 120 vers une position neutre de celui-ci. 


[0033] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 5, le dispositif antichoc plan 20 comporte au moins 
un premier élément flexible précontraint 30 au niveau du premier ancrage 1 et au moins un premier élément flexible 
précontraint 30 au niveau du deuxiéme ancrage 2. 


[0034] Dans une réalisation particuliére, le dispositif antichoc plan 20 comporte au moins un arrét 50, qui est agencé pour 
limiter la course de la premiére extrémité 11 ou de la deuxiéme extrémité 12 de la lame 10 concernée, ou/et comporte au 
moins une butée 60 agencée pour limiter la course du au moins un élément inertiel 120. 


[0035] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 14 ou 15, au moins un premier élément flexible précon- 
traint 30 est enfermé dans une cage 40 comportant ou constituant un arrét 50. 


[0036] Dans une réalisation particuliére, tel que visible sur la fig. 4, 5, ou 16, le au moins un premier élément flexible 
précontraint 30 est placé entre la structure 110 et un élément inertiel 120, et le dispositif antichoc plan 20 comporte au 
moins une butée 60 solidaire de la structure 110 et agencé pour limiter la course d'au moins un élément inertiel 120. 
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[0037] Dans une autre réalisation particuliere, tel que visible sur la fig. 6, la structure 110 est distincte de la platine 210, 
et le premier élément flexible précontraint 30 est placé entre la structure 110 et la platine 210, et le dispositif antichoc 
plan 20 comporte au moins une butée 60 solidaire de la platine 210 et agencée pour limiter la course du au moins un 
élément inertiel 120. 


[0038] Des réalisations particulières de premiers éléments flexibles précontraints 30 sont visibles sur les fig. 10 à 13: la 
partie élastique précontrainte comporte une base, une navette d'attache de la lame et un ressort précontraint. Ce dispositif 
antichoc plan 20 particulier comporte une base 70, qui est agencée pour étre fixée sur la structure 110, ou sur un élément 
inertiel 120, ou sur la platine 210. Cette base 70 porte, au travers d'au moins un élément élastique de suspension 80, une 
navette 90 à laquelle est fixée la première extrémité 11 ou la deuxième extrémité 12 d'une lame 10, et comporte au moins 
un premier élément flexible précontraint 30 constitué par un ressort précontraint en forme d'agrafe 31 comportant deux 
têtes d'agrafe 32. Celles-ci sont agencées pour coopérer de façon complémentaire, l’une avec un logement de navette 92, 
et l'autre avec un logement de structure 112 que comporte la structure 110 ou un élément inertiel 120 ou la platine 210, 
dans un état contraint, en traction ou en compression, de l'agrafe 31. 


[0039] Dans une première variante, au moins l’une des parties élastiques précontraintes est agencée pour protéger au 
moins l’une des lames de la rupture en compression. 


[0040] Dans une deuxième variante, au moins l’une des parties élastiques précontraintes est agencée pour protéger au 
moins l’une des lames de la rupture en traction. 


[0041] De façon avantageuse, le résonateur comporte des moyens pour protéger ses lames à la fois en compression et 
en traction, et au moins l’une des lames est protégée de la rupture en traction et en compression par une des parties 
élastiques précontraintes d'un dispositif antichoc, respectivement, une autre des parties élastiques précontraintes d'un 
dispositif antichoc, notamment mais non nécessairement d’un autre dispositif antichoc. Plus particulièrement, les bases, 
les ressorts précontraints, les navettes d'attache et les lames sont d’une seule pièce. 


[0042] Dans une réalisation particulière, tel que visible sur la fig. 18, la base 70 et la navette 90 d’attache de la lame 10 
sont d’une seule pièce. 


[0043] Dans une réalisation particulière, tel que visible sur la fig. 17, la base 70, la navette 90 d’attache de la lame 10, 
et l'agrafe 31 sont d'une seule pièce. 


[0044] Plus particulièrement, cette seule pièce est en silicium, ou en silicium et dioxyde de silicium. 


[0045] Plus particuliérement, au moins certaines lames 10, ou plus particuliérement toutes les lames, sont en silicium 
compensé thermiquement par une couche superficielle de dioxyde de silicium. Plus particuliérement, cette couche super- 
ficielle a une épaisseur comprise entre 2.5 et 3.0 micrométres. 


[0046] Dans une autre variante, les lames sont en métal amorphe ou verre métallique. 


[0047] Dans une réalisation particuliére, le résonateur 100 comporte un composant monobloc 25 qui regroupe toutes les 
bases 70, toutes les navettes 90, et toutes les agrafes 31 que comportent les dispositifs antichoc plans 20 que comporte 
ce résonateur 100. 


[0048] Dans une réalisation particuliére, ce composant monobloc 25 est en silicium. 


[0049] De facon avantageuse, quand le résonateur 100 comporte des butées 60, au moins une de celles-ci est placée au 
centre de rotation de l'élément inertiel 120 pour que, en cas de choc, le couple perturbateur soit minimal. 


[0050] Dans une variante particuliére de résonateur, tel que visible sur la fig. 21, le résonateur 100 comporte un dispositif 
antichoc plan 20 et des lames 10, qui sont agencés de façon à constituer deux pivots en vé téte-béche, et en combinaison 
avec une butée fixe 60 que comporte la structure 110 ou un élément inertiel 120 ou la platine 210, placée au centre de 
rotation de l'élément inertiel 120. Dans ce cas, il n'y a pas besoin de précontrainte pour créer un effet de seuil. L'effet 
de seuil est créé par le fait que, quelle que soit la direction du choc, l'une des lames du pivot peut flamber pour limiter 
la traction dans la lame située vis-à-vis. 


[0051] Dans une variante particuliére de résonateur dit à lames croisées, et tel que visible sur les fig. 4, 5, 6, 16, 22, 23, 
le résonateur comporte une pluralité de lames 10, qui forment les unes avec les autres un pivot à lames croisées. 


[0052] Selon l'invention, dans la variante particuliére des fig. 22 et 23, ce pivot à lames croisées est constitué de deux 
niveaux 150, correspondant à des plaques découpées, et chaque niveau 150 comprend, d'une seule piéce, une lame 10, un 
élément élastique de précontrainte avec un premier élément flexible précontraint 30, et des appuis 160 de positionnement 
des lames. 


[0053] Plus particulièrement et de façon complémentaire à cette protection plane, le résonateur 100 comporte encore, 
avantageusement, pour la protection antichoc tridimensionnelle des lames 10 qu'il comporte, selon une direction axiale Z 
perpendiculaire au plan principal PP, des moyens de protection axiale 400. 


[0054] Ces moyens de protection axiale 400 comportent, ou bien des butées axiales 401, 401 A, 401B, ou bien au moins 
un dispositif antichoc axial 402. 
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[0055] Plus particulièrement, les butées axiales 401, 401 A, 401 B, sont des butées de limitation de course axiale d'au 
moins un élément inertiel 120, ou/et d'au moins une lame 10. 


[0056] De préférence, ces butées axiales 401, 401 A, 401 B, sont des butées de limitation de course axiale qui sont 
agencées pour coopérer en appui de butée avec une surface d'un élément inertiel 120, ou d'un élément rapporté sur 
un élément inertiel, tel qu’un disque ou similaire, notamment un disque transparent permettant de visualiser l’état des 
lames 10. 


[0057] En effet, la coopération directe de butées axiales avec des lames 10 est théoriquement possible, mais dans la 
pratique est difficile à mettre en application quand les lames 10 sont en silicium ou dans un matériau similaire, et, quoique 
protégées du choc, peuvent être endommagées par d’autres contraintes de contact, ce qui explique la préférence pour 
des butées axiales agencées pour coopérer avec l'élément inertiel. Une telle disposition est toutefois utilisable en cas 
d'utilisation de lames-ressort classiques en acier, ou similaire. 


[0058] La fig. 24 illustre une variante où la course axiale de l'élément inertiel 120 est limitée par des disques de limitation 
61A et 61B formant des butées axiales au-dessus et en-dessous du résonateur, et un agencement théorique convenant 
seulement à certains types de lames, avec des butées mécaniques 401A et 401B au voisinage des lames 10, au-dessus 
et en-dessous du résonateur, formant des moyens de protection axiale des lames. 


[0059] La fig. 25 illustre une variante mieux adaptée à des lames 10 en silicium ou en matériau micro-usinable, verre 
métallique, ou similaire, où chaque lame 10A, 10B,comporte un œil ou un dégagement au niveau de l’axe de pivotement, 
permettant le passage d’un arbre, fixé à la platine 210, et qui comportant des disques de limitation statiques 401 et 401 
B, qui sont agencés pour coopérer en appui de butée avec des disques de limitation mobiles 161A et 161B solidaires de 
l'élément inertiel 120, tandis que les lames 10A et 10B sont agencees pour rester a distance des disques de limitation 
statiques 401 et 401B quand ces derniers sont en contact avec ces disques de limitation mobiles 161A et 161B. L’arbre 
participe alors aussi à la fonction de limitation de course dans le plan principal. 


[0060] Plus particulièrement, le dispositif antichoc axial 402 comporte un deuxième élément flexible précontraint axiale- 
ment 403. 


[0061] Ainsi, la fig. 26 est une variante de la fig. 25, où l'arbre qui porte les disques de limitation statiques 401 et 401B n'est 
pas fixé rigidement a la platine 210, mais est suspendu a un antichoc axial 402 a précontrainte comportant des couples 
de résistance à la compression, et des agrafes, similaires à celles des fig. 10 a 13, de résistance à la traction. Le ressort 
précontraint en forme dagrafe comporte des têtes d’agrafe 432, agencées pour coopérer de façon complémentaire, l’une 
avec un logement de navette d’arbre 490, et l’autre avec un logement de structure fixe 470 que comporte la platine 120, des 
ressorts 405 étant interposés entre une face inférieure de l’arbre, et une face supérieure d'un champignon que comporte 
la platine 210, ces ressorts 405 exerçant un effort de répulsion tendant à s'opposer à l’effort de rappel des agrafes 403. 
Comme sur la fig. 25, l'arbre comporte des disques de limitation statiques 401 et 401 В, agencés pour coopérer en appui 
de butée avec des disques de limitation mobiles 161A et 161B agencés pour étre fixés à l'élément inertiel 120,, tandis que 
les lames 10A et 10B sont agencées pour rester à distance des disques de limitation statiques 401 et 401B quand ces 
derniers sont en contact avec ces disques de limitation mobiles 161A et 161 B. 


[0062] Dans une variante avantageuse, le résonateur 100 comporte à la fois, selon la direction axiale Z, de tels moyens de 
protection axiale 400 qui comportent, d'une part des butées axiales 401, 401 A, 401 B, de limitation de course axiale d'au 
moins un élément inertiel 120, ou/et d'au moins une lame 10, et d'autre part au moins un tel dispositif antichoc axial 402 
comportant un deuxième élément flexible précontraint axialement 403.Plus particulièrement, le résonateur 100 comporte à 
la fois, selon la direction axiale Z, des moyens de protection axiale 400 qui comportent, d'une part des butées axiales 401, 
401 A, 401 B, de limitation de course axiale d'au moins un élément inertiel 120, et d'autre part au moins un tel dispositif 
antichoc axial 402 comportant un deuxiéme élément flexible précontraint axialement 403. 


[0063] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 200 comportant au moins un tel résonateur 100. 


[0064] Dans une réalisation particuliére, ce mouvement 200 comporte deux résonateurs 100 rotatifs, qui sont montés en 
diapason pour annuler les réactions au niveau de la platine 210. 


[0065] Dans une autre réalisation particuliére, le mouvement 200 comporte trois résonateurs 100 rotatifs montés à 120? 
et déphasés d'un tiers de leur période. 


[0066] L'invention concerne encore une montre 300 comportant au moins un tel mouvement 200. 
[0067] L'invention apporte de nombreux avantages, et en particulier une excellente protection contre les chocs. 


[0068] Lors de l'utilisation d'un premier élément flexible précontraint coopérant avec une navette, la mobilité de cette 
navette permet d'éviter la rupture des lames (par compliance). 


[0069] La précontrainte est nécessaire pour que la rigidité des lames en mode «sans choc» ne soit pas affectée. 
[0070] La réalisation d'une seule piéce en silicium usiné par DRIE, ou similaire, évite des assemblages fastidieux. 
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Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


Résonateur (100) à lame pour mouvement mécanique (200) de montre (300), agencé pour être fixé sur une platine 
(210) d'un dit mouvement (200) ou pour constituer une dite platine (210), ledit résonateur (100) comportant une struc- 
ture (110), agencée pour être fixée sur ladite platine (210) ou pour constituer ladite platine (210), et par rapport à la- 
quelle structure (110) au moins un élément inertiel (120) est agencé pour vibrer ou/et osciller, et ledit résonateur (100) 
comportant au moins une lame (10) élastique s'étendant entre, à une première extrémité (11) un premier ancrage 
(1) agencé au niveau de ladite structure (110) et à une deuxième extrémité (12) un deuxième ancrage (2) agencé 
au niveau d’un dit au moins un élément inertiel (120), et ladite lame (10) étant agencée pour vibrer essentiellement 
dans un plan principal (PP), où ladite au moins une lame (10) constitue un guidage dudit élément inertiel (120) dans 
ledit plan principal (PP), et où, pour la protection antichoc des dites lames (10) qu’il comporte, ledit résonateur (100) 
comporte au moins, au niveau dudit premier ancrage (1 ) ou/et au niveau dudit deuxième ancrage (2), au moins un 
dispositif antichoc plan (20) agencé pour protéger chaque dite au moins une lame (10) de la rupture en cas de choc, 
ledit dispositif antichoc plan (20) comportant au moins un premier élément flexible précontraint (30) avec un effort de 
précontrainte dans ledit plan principal (PP) ajusté à une valeur d'effort de sécurité prédéterminée, caractérisé en ce 
que ledit résonateur comporte une pluralité de dites lames (10) formant les unes avec les autres un pivot à lames 
croisées, et en ce que ledit pivot à lames croisées comporte au moins deux niveaux (150), chacun comportant, d’une 
seule pièce, une dite lame (10), un premier élément flexible précontraint (30), et des appuis de positionnement des 
lames (160). 


Résonateur (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que, pour la protection antichoc tridimensionnelle des 
dites lames (10) qu'il comporte, ledit résonateur (100) comporte, selon une direction axiale (Z) perpendiculaire audit 
plan principal (PP), des moyens de protection axiale (400) qui comportent, ou bien des butées axiales (401; 401A; 
401B) de limitation de course axiale dau moins un élément inertiel (120), ou bien au moins un dispositif antichoc axial 
(402) comportant un deuxième élément flexible précontraint axialement (403). 


Résonateur (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que, pour la protection antichoc tridimensionnelle des 
dites lames (10) qu'il comporte, ledit résonateur (100) comporte, selon une direction axiale (Z) perpendiculaire audit 
plan principal (PP), des moyens de protection axiale (400) qui comportent, d’une part des butées axiales (; 401A; 
401B) de limitation de course axiale dau moins un élément inertiel (120), et d'autre part un dispositif antichoc axial 
(402) comportant un deuxième élément flexible précontraint axialement (403). 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit dispositif antichoc plan (20) com- 
porte au moins un premier élément flexible précontraint (30) agencé pour autoriser une variation de longueur lors 
d'une dilatation ou d'une contraction de ladite au moins une lame (10) dans une plage de longueurs (Lmin; Lmax) 
correspondant au fonctionnement normal de ladite au moins une lame (10) sous l’action d’un effort d'intensité infé- 
rieure a un seuil (S), et pour interdire une dilatation ou contraction de ladite au moins une lame (10) en-dehors de 
ladite première plage de longueurs (Lmin; Lmax) quand ladite lame (10) est soumise à un effort de traction ou res- 
pectivement de compression d'intensité supérieure audit seuil (S). 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que chaque dite lame (10) est protégée 
à la fois par un premier dit dispositif antichoc plan (20) agencé pour la protéger en traction, et par un deuxième dit 
dispositif antichoc plan (20) agencé pour la protéger en compression. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que chaque dite lame (10) est agencée pour 
exercer un effort de rappel dudit au moins un élément inertiel (120) vers une position neutre de celui-ci. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ledit résonateur (100) à lame est un 
résonateur rotatif. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que ledit dispositif antichoc plan (20) com- 
porte au moins un premier élément flexible précontraint (30) au niveau dudit premier ancrage (1) et au niveau dudit 
deuxième ancrage (2). 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ledit dispositif antichoc plan (20) com- 
porte au moins un arrêt (50) agencé pour limiter la course de ladite première extrémité (11) ou de ladite deuxième 
extrémité (12), ou/et au moins une butée (60) agencée pour limiter la course dudit au moins un élément inertiel (120). 


Résonateur (100) selon la revendication 9, caractérisé en ce qu’au moins un dit premier élément flexible précontraint 
(30) est enfermé dans une cage (40) comportant ou constituant un dit arrêt (50). 


Résonateur (100) selon la revendication 9 ou 10, caractérisé en ce que ledit au moins un premier élément flexible 
précontraint (30) est placé entre ladite structure (110) et un dit au moins un élément inertiel (120), et en ce que ledit 
dispositif antichoc plan (20) comporte au moins une butée (60) solidaire de ladite structure (110) et agencé pour 
limiter la course dudit au moins un élément inertiel (120). 


Résonateur (100) selon la revendication 6 ou 8, caractérisé en ce que ladite structure (110) est distincte de ladite 
platine (210), et en ce que ledit au moins un premier élément flexible précontraint (30) est placé entre ladite structure 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 
23. 


24. 


25. 
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(110) et ladite platine (210), et en ce que ledit dispositif antichoc plan (20) comporte au moins une butée (60) solidaire 
de ladite platine (210) et agencée pour limiter la course dudit au moins un élément inertiel (120). 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 12, caractérisé en ce que ledit au moins au moins un dispositif 
antichoc plan (20) comporte une base (70), qui est agencée pour étre fixée sur ladite structure (110) ou sur un dit au 
moins un élément inertiel (120) ou sur ladite platine (210), ladite base (70) portant, au travers d'au moins un élément 
élastique de suspension (80), une navette (90) à laquelle est fixée ladite première extrémité (11) ou ladite deuxième 
extrémité (12) de ladite au moins une lame (10), et comporte au moins un dit premier élément flexible précontraint 
(30) constitué par un ressort précontraint en forme d'agrafe (31) comportant deux têtes d'agrafe (32) agencées pour 
coopérer de façon complémentaire, l’une avec un logement de navette (92), et l’autre avec un logement de structure 
(112) que comporte ladite structure (110) ou le dit au moins un élément inertiel (120) ou ladite platine (210), dans un 
état contraint, en traction ou en compression, de ladite agrafe (31). 


Résonateur (100) selon la revendication 13, caractérisé en ce que ladite base (70) et ladite navette (90) d’attache 
de ladite lame (10) sont d’une seule pièce. 


Résonateur (100) selon la revendication 14, caractérisé en ce que ladite base (70), ladite navette (90) d'attache de 
ladite lame (10), et ladite agrafe (31) sont d'une seule pièce. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 13 à 15, caractérisé en ce que ledit résonateur (100) comporte un 
composant monobloc (25) qui regroupe toutes les dites bases (70), toutes lesdites navettes (90), et toutes lesdites 
agrafes (31) que comportent les dispositifs antichoc plan (20) que comporte ledit résonateur (100). 


Résonateur (100) selon la revendication 16, caractérisé en ce que ledit composant monobloc (25) est en silicium. 


Résonateur (100) selon l'une des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que chaque lame (10) que comporte ledit 
résonateur (100) est en silicium compensé thermiquement. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que chaque lame (10) que comporte ledit 
résonateur (100) est en métal amorphe. 


Résonateur (100) selon la revendication 11 ou 12, caractérisé en ce que au moins une dite butée (60) est placée au 
centre de rotation dudit élément inertiel (120) de façon à minimiser le couple perturbateur en cas de choc. 


Résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 20, caractérisé en ce que ledit résonateur (100) comporte un dit 
dispositif antichoc plan (20) et des dites lames (10) agencés de façon à constituer deux pivots en vé tête-bêche, et 
en combinaison avec une butée fixe (60) que comporte ladite structure (110) ou le dit au moins un élément inertiel 
(120) ou ladite platine (210), placée au centre de rotation dudit élément inertiel (120). 


Mouvement d’horlogerie (200) comportant au moins un résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 21. 


Mouvement d’horlogerie (200) selon la revendication 22, caractérisé en ce que ledit mouvement (200) comporte deux 
dits résonateurs (100) rotatifs montés en diapason pour annuler les réactions au niveau de ladite platine (210). 


Mouvement dhorlogerie (200) selon la revendication 23, caractérisé en ce que ledit mouvement (200) comporte trois 
dits résonateurs (100) rotatifs montés à 120° et déphasés d'un tiers de leur période. 


Montre (300) comportant au moins un mouvement (200) selon l’une des revendications 22 à 24. 
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(54) Cadran de montre à décor tridimensionnel, et outillage d'assemblage. 


(57) Ensemble cadran (10) pour pièce d'horlogerie, comportant 
une plaque de base (1) sur laquelle sont fixés des pieds (4), et 
supportant un décor tridimensionnel lequel comporte au moins 
un élément déporté (7) distant de la plaque de base (1) et fixé 
à la plaque de base (1) au travers d'au moins un pied (4), et 
lequel comporte au moins un canon (6) agencé pour être chassé 
sur une portée supérieure (46) en appui sur un épaulement (47) 
que comporte ce pied (4), l'ensemble cadran (10) comportant 
un posage amovible utilisé pour le chassage de tous les canons 
(6) que comporte l'ensemble cadran (10) et comportant, face à 
un appui inférieur (49) que comporte chaque pied (4), un plot 
d'appui de cet appui inférieur (49). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un ensemble cadran pour piece d'horlogerie, comportant une plaque de base sur laquelle 
sont fixés directement ou indirectement des pieds, ledit ensemble cadran supportant un décor tridimensionnel lequel 
comporte au moins un élément déporté distant de ladite plaque de base et fixé a ladite plaque de base au travers d'au 
moins un dit pied. 


[0002] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant au moins un tel ensemble 
cadran. 


[0003] L'invention concerne le domaine des composants d'habillage d'horlogerie. 


Arrière-plan de l’invention 


[0004] Dans le domaine de la haute horlogerie, l'habillage d'une montre ou d’une pièce d’horlogerie revêt une importance 
capitale. 


[0005] Pour mettre en valeur les composants d'affichage classiques, certaines pièces d’horlogerie comportent, entre la 
plaque de base du cadran et la glace, un décor donnant une personnalité particuliére à la piéce d'horlogerie, comportant, 
selon le cas, un automate, un décor en relief, ou la combinaison de l'un et de l'autre, le décor en relief qui, dans certaines 
piéces d'horlogerie à automate, peut participer au jeu de l'automate en occultant certaines positions d'un mobile animé. 
Ce décor peut encore comporter des composants mobiles sous l'effet de la gravité, suspendus, ou encore circulant dans 
une piste ad hoc. Certains décors sont réalisés avec des matériaux à la fois précieux et fragiles, tels que verre, plume, 
nacre, bois, ou encore d'une trés grande finesse pour autoriser des effets de transparence, et la fixation de tels éléments 
de décor est particulièrement délicate, surtout quand ces décors sont déployés dans les trois dimensions, et les uns 
au-dessus des autres. 


Résumé de l'invention 


[0006] La présente invention s'attache à assurer une fixation sécurisée des éléments de décor les plus fragiles, et de 
permettre leur assemblage par des opérateurs horlogers de qualification usuelle. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un ensemble cadran pour piéce d'horlogerie selon la revendication 1. 


[0008] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant au moins un tel ensemble 
cadran. 


Description sommaire des dessins 


[0009] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, en vue de face, une montre comportant un ensemble cadran se- 
lon l'invention, comportant un décor complexe tridimensionnel avec de nombreux éléments de trés 
faible section, répartis selon des plans superposés, et servant de décor de fond pour un automate 
en partie centrale, l'affichage de l'heure étant fait sur un petit cadran qui, comme les éléments de 
décor, est déporté par rapport à la plaque de base, et est aussi en matériau de grand valeur; 


a fig. 2 est un détail agrandi de l'ensemble cadran de la fig. 1, aprés démontage d'un personnage 
d'automate et des aiguilles, et montre, au-dessus d'une plaque de base, un premier niveau de dé- 
cor de feuillage monté en applique, et plusieurs niveaux déportés de décors en forme d'arbres ou 
d'autres végétaux; 


la fig. 3 représente, de facon schématisée, en vue de cóté, l'ensemble cadran de la fig. 2, comportant, sous 
la plaque de base des pieds de cadran, et au-dessus de la plaque de base une pluralité de pieds de 
différentes longueurs supportant les éléments de décor; 


la fig. 4 la fig. 4 représente, de façon schématisée, en vue en coupe passant par son axe, un de ces pieds 
vissé par le dessous de la plaque de base; 


la fig. 5 représente, de façon similaire à la fig. 4, le même pied, coiffé par un canon que comporte un décor 
déporté; 
la fig. 6 représente, de facon schématisée et en perspective, ce canon; 
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la fig. 7 représente, de facon schématisée, partielle et en coupe, en partie inférieure la mise en coopération 
de la plaque de base, équipée de ses pieds et goupilles de positionnement, et d'un posage amo- 
vible, illustré à 


la fig. 8, et que comporte l’ensemble cadran et qui est utilisé uniquement pour l’opération de chassage des 
canons sur les pieds, avec alignement d’un alésage de ce posage avec une goupille de positionne- 
ment, et d’un pied avec un plot dappui de ce posage, tandis qu’en partie supérieure un élément de 
décor muni de son canon est prédisposé aligné avec le même pied, prêt à être chassé par un utilisa- 
teur ou par un piston non représenté, que comporte ce posage; 


les fig. 9 et 10 représentent, de façon schématisée, en vue de face, et en éclaté, les niveaux inférieurs de 
l'ensemble cadran avant assemblage de son décor végétal, avec les logements des différents pieds; 


la fig. 11 représente, de facon similaire à la fig. 5, une variante de l'invention avec la fixation d'un décor dé- 
porté souple, fixé à deux canons qui sont présentés sur leurs pieds respectifs par une structure 
amovible qui est prévue pour être détachée des canons après leur chassage; 


la fig. 12 représente, de façon schématisée, en vue de côté, le posage amovible dans une variante où il est 
muni d’un piston en partie supérieure, la plaque de base positionnée sur le posage, un décor dépor- 
té positionné avec ses canons chassés sur leurs pieds respectifs. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 
[0010] L'invention concerne un ensemble cadran 10 pour une pièce d'horlogerie 100. 
[0011] Cet ensemble cadran comporte deux sous-ensembles: 


— un posage amovible 20, qui n’est utilisé que pendant la phase de fixation des décors, et qui n'est pas intégré dans 
la pièce d’horlogerie; 

— et un cadran traditionnel, destiné à être intégré dans la pièce dhorlogerie: qui comporte une plaque de base 1 suppor- 
tant tous les éléments de décor ou/et d'affichage, et sur laquelle sont fixés des pieds 4, directement ou indirectement, 
par exemple par au niveau de plaques intermédiaires rapportées sur la plaque de base 1. 


[0012] L'invention s’attache plus particulièrement à réaliser l'assemblage des éléments de décor sans recourir au collage, 
en privilégiant des moyens de maintien mécaniques, même pour des décors très fins ou très fragiles. 


[0013] Cet ensemble cadran 10 comporte un décor tridimensionnel, lequel comporte au moins un élément déporté 7, qui 
est distant de la plaque de base 1, et fixé à cette plaque de base 1 au travers dau moins un pied 4. 


[0014] Selon l'invention, au moins un dit élément déporté 7 comporte au moins un canon 6, qui est agencé pour être 
chassé, par appui sur un appui supérieur 69 qu'il comporte, sur une portée supérieure 46 que comporte un pied 4, et 
en appui sur un épaulement 47 que comporte ce pied 4. De préférence, ce canon 6 comporte un alésage 66, borgne ou 
débouchant, agencé pour coopérer avec la portée supérieure 46, et une face d’appui droite 67 agencé pour coopérer avec 
l'épaulement 47. L'essentiel est que son appui supérieur 69 soit bien dégagé pour l'appui d'un outil pour son chassage. 
Ce canon 6 peut prendre différentes formes: l'alésage 66 peut étre borgne comme sur la fig. 5, ou débouchant comme 
sur les fig. 7, 11 et 12. La version débouchante peut permettre le chassage, aprés montage sur le pied 4, d'un élément 
décoratif supplémentaire, tel que pierre fine, ou autre. 


[0015] Dans une variante particuliére, au moins un élément déporté 7 comporte un canon 6 unique. Plus particuliérement, 
au moins un tel élément déporté 7 comportant un canon 6 unique est en porte-à-faux par rapport à ce canon 6 unique, 
en effet, le canon 6 apporte une rigidité suffisante pour autoriser un tel maintien d'un élément déporté 7 suspendu à la 
facon d'une aiguille. 


[0016] Dans une autre variante, et tel qu'illustré par les figures, au moins un dit élément déporté 7 comporte une pluralité 
de tels canons 6. Plus particulièrement, chaque élément déporté 7 comporte plusieurs canons 6. 


[0017] Dans une autre variante, et tel qu'illustré par les figures, au moins un pied 4, comportant une portée supérieure 
46 et un épaulement 47 pour la réception d'un canon 6, comporte encore un filetage 41 agencé pour coopérer avec un 
taraudage 14 que comporte la plaque de base 1, et une face d'appui 45 agencée pour coopérer en appui de butée avec 
une surface complémentaire d'appui de butée 150 que comporte la plaque de base 1, opposée à un appui inférieur 49 
que comporte ce pied 4. 


[0018] Dans une autre variante, et tel qu'illustré par la fig. 11, quand le décor déporté 7 est trop fragile ou trop souple, 
tel une plume, un fil, une guirlande, un mobile suspendu, ou un élément de décor suspendu à un fil, ou encore un décor 
mince en cristal ou saphir, ou autre, l'ensemble cadran 10 comporte une structure amovible 70 adaptée à un tel élément 
déporté 7 comportant au moins un canon 6, par exemple riveté, ou encore chassé, à un tel canon 6. Cette structure 
amovible 70 est plus rigide que l'élément déporté 7, et est agencée pour permettre le positionnement de chaque canon 
6 que comporte l'élément déporté 7, et son maintien pendant une opération de chassage de chaque canon 6 sur son 
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pied 4 respectif. Cette structure amovible 70 comporte des moyens de maintien sur chaque canon 6, par friction ou/et 
adhésion ou/et champ magnétique ou électrostatique, de résistance axiale inférieure à l’effort de chassage, pour autoriser 
l'extraction facile de cette structure amovible 70 après chassage de chaque canon 6, et pour son extraction de l'ensemble 
cadran 10 assemblé, lors de son insertion dans une pièce d'horlogerie. En effet, la fixation par canons selon l'invention 
se prête bien au cas où le décor est un tel objet souple ou fragile, pour peu qu'on puisse cacher deux canons. Il suffit 
de solidariser les deux canons avec la structure amovible 70 d'assemblage, par exemple un carton ou un film plastique 
comportant l'entraxe exact des canons, de façon légère, par exemple avec un adhésif assez faible, juste suffisant pour 
permettre, dans l'exemple de la fig. 11, la manutention de l'ensemble 70 + 7 + 6 + 6, de positionner les canons 6 en place 
sur leurs axes 4, de les chasser. Comme la fixation adhésive est prévue inférieure à l'effort de chassage, il suffit de tirer 
sur la structure amovible 70 pour l'éliminer, le décor 7 étant fixé directement aux canons 6. 


[0019] Par exemple la structure amovible 70 peut étre constituée d'un film rigide en matiére plastique, notamment trans- 
parente pour faciliter le positionnement des canons, d'un grillage, d'une feuille de carton ou de papier fort, ou similaire. 


[0020] Selon une caractéristique avantageuse de l'invention, l'ensemble cadran 10 comporte un posage amovible 20, qui 
est agencé pour étre utilisé pour le chassage de tous les canons 6 que comporte cet ensemble cadran 10. Ce posage ne 
sert qu'à cette opération, et est extrait de l'ensemble cadran 10 assemblé, lors de l'insertion du cadran dans une piéce 
d'horlogerie. Ce posage amovible 20 comporte, face à un appui inférieur 49 que comporte chaque pied 4, un plot d'appui 
29 pour coopérer en appui de butée avec cet appui inférieur 49. 


[0021] De préférence, l'ensemble cadran 10 comporte, au niveau de sa plaque de base 1, au moins un pied de cadran 
5, et le posage amovible 20 comporte un alésage de positionnement 25 pour la réception à jeu minimal de chaque tel 
pied de cadran 5. 


[0022] La fig. 7 illustre la mise en coopération de la plaque de base 1, équipée de ses pieds 4 et pieds de cadran 5, et 
du posage amovible 20, avec alignement d'un alésage 25 de ce posage 20 avec un pied de cadran 5, et d'un pied 4 avec 
un plot d'appui 29 de ce posage 20, tandis qu'en partie supérieure un élément de décor déporté 7 muni de son canon 6 
est prédisposé aligné avec le méme pied 4, prét à étre chassé. 


[0023] La fig. 12 illustre une variante du posage amovible 20, qui comporte des moyens de guidage d'au moins un piston 
supérieur 30 mobile selon la direction axiale des pieds 4, et qui est agencé pour exercer un effort de poussée simultané 
sur tous les appuis supérieurs 69 des canons 6 d'un méme élément déporté 7, pour leur chassage sur leurs pieds 4 
respectifs. Plus particulièrement, ce piston supérieur 30 est agencé pour exercer un effort de poussée simultané sur tous 
les appuis supérieurs 69 de tous les canons 6 de tous les éléments déportés 7 que comporte l'ensemble cadran 10, pour 
leur chassage sur leurs pieds 4 respectifs. 


[0024] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 100 comportant au moins un tel ensemble cadran 10. Plus 
particuliérement, cette piéce d'horlogerie 100 est une montre. 


Revendications 


1. Ensemble cadran (10) pour piéce d'horlogerie, comportant une plaque de base (1) sur laquelle sont fixés directement 
ou indirectement des pieds (4), ledit ensemble cadran (10) comportant un décor tridimensionnel lequel comporte au 
moins un élément déporté (7) distant de ladite plaque de base (1) et fixé à ladite plaque de base (1) au travers d'au 
moins un dit pied (4), caractérisé en ce que au moins un dit élément déporté (7) comporte au moins un canon (6) 
agencé pour étre chassé, par appui sur un appui supérieur (69) qu'il comporte, sur une portée supérieure (46) que 
comporte un dit pied (4) et en appui sur un épaulement (47) que comporte ledit pied (4). 


2. Ensemble cadran (10) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'au moins un dit élément déporté (7) comporte 
un dit canon (6) unique. 


3. Ensemble cadran (10) selon la revendication 2, caractérisé en ce que au moins un dit élément déporté (7) comportant 
un dit canon (6) unique est en porte-à-faux par rapport audit canon (6) unique. 


4. Ensemble cadran (10) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce qu'au moins un dit élément déporté 
(7) comporte une pluralité de dits canons (6). 


5. Ensemble cadran (10) selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce qu'au moins un dit pied (4) comportant 
une dite portée supérieure (46) et un dit épaulement (47) pour la réception d'un dit canon (6) comporte encore un 
filetage (41) agencé pour coopérer avec un taraudage (14) que comporte ladite plaque de base (1), et une face 
d'appui (45) agencée pour coopérer en appui de butée avec une surface complémentaire d'appui de butée (150) que 
comporte ladite plaque de base (1), opposée à un appui inférieur (49) que comporte ledit pied (4). 


6. Ensemble cadran (10) selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit ensemble cadran (10) comporte 
une structure amovible (70) adaptée à un dit élément déporté (7) comportant au moins un dit canon (6), ladite structure 
amovible (70) étant plus rigide que ledit élément déporté (7) et agencée pour permettre le positionnement de chaque 
dit canon (6) que comporte ledit élément déporté (7) et son maintien pendant une opération de chassage de chaque dit 
canon (6) sur un dit pied (4) respectif, et ladite structure amovible (70) comportant des moyens de maintien sur chaque 
dit canon (6) par friction ou/et adhésion ou/et champ magnétique ou électrostatique, de résistance axiale inférieure à 


10. 


11. 
12. 
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l'effort de chassage, pour autoriser l'extraction de ladite structure amovible (70) aprés chassage de chaque dit canon 
(6), et pour son extraction dudit ensemble cadran (10) assemblé, lors de son insertion dans une piéce d'horlogerie. 


Ensemble cadran (10) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ledit ensemble cadran (10) comporte 
un posage amovible (20) agencé pour le chassage de tous les dits canons (6) que comporte ledit ensemble cadran 
(10), ledit posage amovible (20) comportant, face à un appui inférieur (49) que comporte chaque dit pied (4), un plot 
d'appui (29) dudit appui inférieur (49). 


Ensemble cadran (10) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit ensemble cadran (10) comporte au moins 
un pied de cadran (5), et en ce que ledit posage amovible (20) comporte un alésage de positionnement (25) pour la 
réception à jeu minimal de chaque dit pied de cadran (5). 


Ensemble cadran (10) selon la revendication 7 ou 8, caractérisé en ce que ledit posage amovible (20) comporte 
des moyens de guidage d'au moins un piston supérieur (30) mobile selon la direction axiale desdits pieds (4) et 
agencé pour exercer un effort de poussée simultané sur tous les dits appuis supérieurs (69) desdits canons (6) d'un 
dit élément déporté (7), pour leur chassage sur leurs dits pieds (4) respectifs. 


Ensemble cadran (10) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit piston supérieur (30) est agencé pour 
exercer un effort de poussée simultané sur tous les dits appuis supérieurs (69) de tous les dits canons (6) de tous 
lesdits éléments déportés (7) que comporte ledit ensemble cadran (10), pour leur chassage sur leurs dits pieds (4) 
respectifs. 


Piéce d'horlogerie (100) comportant au moins un ensemble cadran (10) selon l'une des revendications 1 à 10. 
Piéce d'horlogerie (100) selon la revendication 11, caractérisé en ce que ladite piéce d'horlogerie (100) est une montre. 
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(54) Bracelet d'horlogerie ou de bijouterie. 


(57) L'invention concerne un bracelet (10) articulé pour montre 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 
ou bijou, comportant une alternance de maillons en H (11 ) com- 49999999797 Y 
portant des branches latérales (14) formant les extrémités laté- 
rales du bracelet (10), et de maillons centraux, articulés les uns 
aux autres par des tiges (13) formées par des goupilles ou des 
vis, où au moins un maillon central est un maillon décoré com- 
portant une coque superficielle (3) amovible agencée pour étre 
rapportée sur une embase (2) laquelle comporte au moins un 
premier guidage et un deuxiéme guidage tous deux sensible- 
ment de révolution autour respectivement d'un premier axe (D1) 
et d'un deuxiéme axe (D2) paralléles et distincts l'un de l'autre, 
et agencés pour recevoir ces tiges (13), et la coque superficielle 
(8) de chaque maillon décoré étant entourée et protégée de part 
et d'autre dans sa largeur par les branches latérales (14) des 
maillons en H (11). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un bracelet articulé d’horlogerie ou de bijouterie, pour une montre ou un bijou, comportant 
une alternance de maillons en H comportant des branches latérales formant les extrémités latérales dudit bracelet, et de 
maillons centraux, articulés les uns aux autres par des tiges formées par des goupilles ou des vis. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant un tel bracelet. 
[0003] L'invention concerne encore un bijou comportant un tel bracelet. 
[0004] L'invention concerne le domaine des bracelets d'horlogerie ou de bijouterie. 


Arrière-plan de l’invention 


[0005] La réalisation de bracelets articulés d’horlogerie ou de bijouterie doit faire face à de nombreuses contraintes mé- 
caniques, exercées sur les articulations et sur les maillons, et doit de ce fait comporter des articulations et des maillons 
rigides. Cette rigidité n’est pas toujours compatible avec l'emploi de métal précieux, rarement utilisé pour des composants 
massifs mais surtout sous forme de composants électroformés de masse bien inférieure, mais qui sont plus sensibles aux 
chocs, à l'enfoncement, et à la torsion. La protection de maillons en métal précieux, à l'intérieur du bracelet, est souvent 
difficile à assurer correctement. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de réaliser un bracelet articulé trés rigide, d'assemblage et de démontage extrémement 
faciles, et comportant des maillons décorés, soit par le choix de leur matériau, soit par un décor appliqué ou gravé ou 
serti, ou autre. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un bracelet articulé d'horlogerie ou de bijouterie selon la revendication 1. 
[0008] L'invention concerne encore une montre comportant un tel bracelet. 
[0009] L'invention concerne encore un bijou comportant un tel bracelet. 


Description sommaire des dessins 
[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 


suivre, en référence aux dessins annexés, où: 
la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en perspective, un bracelet selon l'invention; 


la fig. 2 représente, de facon schématisée, et en perspective éclatés, le bracelet de la fig. 1, comportant, de la 
gauche vers la droite de la figure, des tiges d'assemblage constituées par des vis, des maillons en forme 
de H, des embases, des coques superficielles qui constituent avec ces embases des maillons décorés, et 
d'autres tiges d'assemblage constituées par des vis identiques aux précédentes; 


la fig. З représente, de facon schématisée, partielle, et en vue de côté, le bracelet de la fig. 1; 


la fig. 4 représente, de facon schématisée, partielle et en vue de dessus selon une direction frontale, le bracelet de 
la fig. 1; 


la fig. 5 représente, de facon schématisée, partielle et en coupe selon un plan médian, le bracelet de la fig. 1; 


lafig. 6 représente, de facon schématisée, et en perspective vue de dessus, une coque superficielle d'un des 
maillons décorés de ce bracelet; 


la fig. 7 représente, de façon schématisée, et en perspective vue de dessous, la coque superficielle de la fig. 6; 


la fig. 8 représente, de facon schématisée, et en perspective vue de dessus, une embase d'un des maillons déco- 
rés de ce bracelet, en position pour recevoir la coque superficielle de la fig. 6; 


la fig. 9 représente, de facon schématisée, et en perspective vue de dessus, un maillon en Н de ce bracelet; 


la fig. 10 représente, de facon schématisée, et en perspective vue de dessus, un assemblage de l'embase de la 
fig. 8 et du maillon en H de la fig. 9; 


la fig. 11 représente, de facon schématisée, et en vue de côté, l'assemblage de la fig. 10; 


la fig. 12 représente, de facon schématisée, et en vue de cóté, l'assemblage de la fig. 11; 
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la fig. 13 représente, de façon schématisée, une vis d'assemblage du bracelet de la fig. 1; 
la fig. 14 est un schéma-blocs représentant une montre comportant un tel bracelet; 


la fig. 15 est un schéma-blocs représentant un bijou comportant un tel bracelet. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 
[0011] L'invention concerne un bracelet 10 articulé dhorlogerie ou de bijouterie, pour une montre 100 ou un bijou 200. 


[0012] Par bracelet, on entend ici, au sens large, tout assemblage de plusieurs maillons, dont certains peuvent étre 
constitués par des éléments de fermoir, ou par des attaches à une montre ou à un bijou, ou par une montre ou un bijou. 
Notamment la présente définition du bracelet 10 couvre également ce que l'on appelle usuellement un brin de bracelet, 
c'est-à-dire une partie d'un bracelet complet prévu pour faire le tour du poignet d'un utilisateur. 


[0013] On appelle ici longueur du bracelet la direction longitudinale dans laquelle s'étend le bracelet déplié par démontage 
d'au moins une articulation, et posé à plat. On appelle largeur la direction transversale perpendiculaire à cette direction 
longitudinale, les goupilles ou charniéres d'articulation s'étendent selon cette direction transversale. 


[0014] Ce bracelet 10 comporte, selon sa longueur, une alternance de maillons en forme de H, référencés 11, et de 
maillons centraux 12. Les maillons 11 en forme de H comportent des branches latérales 14 formant les extrémités latérales 
du bracelet 10. Les extrémités latérales du bracelet 10 assemblé sont sensiblement alignées parallélement à la direction 
longitudinale, et, plus particulierement mais non limitativement, en symétrie par rapport à un plan médian perpendiculaire 
à la direction transversale. 


[0015] Les maillons 11 en forme de H et les maillons centraux 12 sont articulés les uns aux autres par des tiges 13 
formées par des goupilles ou des vis, s'étendant selon la direction transversale. 


[0016] Selon l'invention, au moins un maillon central 12 est un maillon décoré 1. 


[0017] Ce maillon décoré 1 comporte une coque superficielle 3 amovible, qui est agencée pour étre rapportée sur une 
embase 2 que comporte ce maillon décoré 1. Cette embase 2 comporte au moins un premier guidage 21 et un deuxiéme 
guidage 22, tous deux chacun sensiblement de révolution autour respectivement d'un premier axe D1 et d'un deuxiéme axe 
D2 paralléles et distincts l'un de l'autre, et agencés pour recevoir les tiges 13. Et la coque superficielle 3 de chaque maillon 
décoré 1 est entourée et protégée de part et d'autre dans sa largeur par les branches latérales 14 des maillons en H 11. 


[0018] Dans la variante non limitative illustrée par les figures, l'embase 2 est pleine, et comporte sur sa partie extérieure 
au moins un logement inférieur 24, 25, qui est traversé au moins partiellement par le premier guidage 21 ou le deuxiéme 
guidage 22, et qui est agencé pour définir une position longitudinale unique d'assemblage de la coque superficielle 3 
par rapport à l'embase 2: ce logement inférieur 24, 25, est agencé pour coopérer de facon complémentaire avec un 
élément saillant supérieur 34, 35 que comporte la coque superficielle 3,. La coque superficielle 3 comporte au moins un 
troisième guidage 31, sensiblement de révolution autour d'un troisième axe D3, agencé pour être aligné, dans la position 
d'assemblage, avec le premier guidage 21 ou deuxiéme guidage 22, autour du premier axe D1 ou respectivement du 
deuxiéme axe D2. 


[0019] Plus particulièrement, dans la variante des figures, l'embase 2 comporte au moins un premier logement inférieur 
24, traversé par le premier guidage 21, agencé pour coopérer avec un premier élément saillant supérieur 34 de la coque 
superficielle 3, et un deuxiéme logement inférieur 25, traversé par le deuxiéme guidage 22, agencé pour coopérer avec 
un deuxiéme élément saillant supérieur 35 de la coque superficielle 3. 


[0020] Dans la variante des figures, la coque superficielle 3 comporte au moins un quatriéme guidage 41 sensiblement 
de révolution autour d'un quatriéme axe D4, paralléle et distinct du troisiéme axe D3, et agencé pour étre aligné, dans la 
position d'assemblage, avec le premier axe D1 ou le deuxiéme axe D2. 


[0021] Dans une variante particuliére, dans le cas oü l'aspect du bracelet nécessite une orientation particuliére de la 
coque superficielle 3, le premier élément saillant supérieur 34 est de profil différent du deuxième élément saillant supérieur 
35, pour assurer une orientation unique, dans la position d'assemblage, de la coque superficielle 3 par rapport à l'embase 
2. De facon similaire, dans une variante, le logement inférieur 24 est de profil différent du deuxiéme logement inférieur 25, 
pour assurer une orientation unique, dans la position d'assemblage, de la coque superficielle 3 par rapport à l'embase 2. 


[0022] De facon avantageuse, pour assurer un placage parfait et un maintien ferme de la coque superficielle 3, 'embase 
2 comporte une surface inférieure d'appui 29 qui est agencée pour coopérer de facon complémentaire avec une surface 
supérieure d'appui 39 que comporte la coque superficielle 3, pour un maintien dans les trois dimensions dans la position 
d'assemblage. Il est ainsi possible de réaliser une coque superficielle 3 relativement mince, et parfaitement rigidifiée par 
l'embase 2 qui encaisse toutes les contraintes mécaniques imprimées au bracelet 10. En particulier, dans une variante 
particulière, la coque superficielle 3 est réalisée en alliage de métal précieux, par exemple un alliage d'or 18 carats ou 
similaire; et, pour respecter les exigences normatives du titre, cette coque superficielle 3 a de préférence une épaisseur 
d'au moins 0.5 mm, et l'invention est parfaitement adaptée à une telle coque, qui constitue un composant massif en métal 
précieux, qui valorise le bracelet, qui est d'un trés bel aspect en comparaison d'un simple traitement superficiel, qui est 
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beaucoup plus robuste qu'un composant électro-formé creux, et qui se revele assez économique en masse de métal 
précieux utilisée. 


[0023] Au moins le premier guidage 21 ou le deuxième guidage 22 est agencé pour recevoir une tige 13 pour une liaison 
articulée avec un autre élément du bracelet 10. 


[0024] Dans une variante particulière, non illustrée, au moins le premier guidage 21 ou le deuxième guidage 22 est distinct 
d'autres guidages que comporte l'embase 2 pour des liaisons articulées avec d'autres éléments d'un bracelet 10. 


[0025] De facon préférée, dans la position d'assemblage, la coque superficielle 3 entoure, au moins partiellement, 
l'embase 2. 


[0026] Plus particuliérement, la coque superficielle 3 comporte au moins deux chapes 37 alignées, comportant chacune 
un troisième guidage 31 autour du troisième axe D3, et agencées pour, dans la position d'assemblage, prendre appui de 
part et d'autre sur des surfaces latérales 28 que comporte l'embase 2. 


[0027] Plus particuliérement, la coque superficielle 3 comporte au moins deux chapes 37 alignées, comportant chacune 
un quatriéme guidage 41 autour du quatriéme axe D4, et agencées pour, dans la position d'assemblage, prendre appui 
de part et d'autre sur des surfaces latérales 28 que comporte l'embase 2. 


[0028] Plus particuliérement, dans la variante des figures, la coque superficielle 3 est agencée pour cacher l'embase 2 
au moins selon une direction frontale F, et comporte une surface d'aspect 30 destinée à étre vue de l'utilisateur selon 
cette direction frontale F. 


[0029] Dans une variante, la coque superficielle 3 est en matériau précieux, ou en alliage de métal précieux, ou comporte 
un élément rapporté en matériau précieux et comportant cette surface d'aspect 30, ou comporte une couche superficielle 
de matériau précieux comportant la surface d'aspect 30. 


[0030] Dans la variante des figures, l'embase 2 comporte des surfaces périphériques 27 d'appui de butée agencées pour 
supporter seules le contact avec d'autres éléments d'un bracelet 10, et les maintenir à distance de la coque superficielle 3. 


[0031] Dans une variante particulière, le troisième guidage 31 est traversant selon toute la largeur de la coque superficielle 
3. 


[0032] Dans une variante particuliére non illustrée, le premier guidage 21 et ledit deuxiéme guidage 22 sont traversants 
selon toute la largeur de l'embase 2. 


[0033] Dans une variante particuliére illustrée par les figures, au moins le premier guidage 21 ou le deuxiéme guidage 22 
est un guidage borgne ne traversant pas toute la largeur de l'embase 2. 


[0034] Dans une variante particuliére illustrée par les figures, au moins le premier guidage 21 ou le deuxiéme guidage 22 
comporte un taraudage agencé pour coopérer avec un filetage d'une vis d'assemblage formant une tige 13. 


[0035] Dans une variante particuliére, les branches latérales 14 d'un maillon en H 11 comportent chacune au moins un 
taraudage agencé pour coopérer avec un filetage d'une vis d'assemblage formant une tige 13, laquelle comporte alors 
une portée lisse pivotant dans un alésage d'une embase 2. 


[0036] Dans une variante particuliére illustrée par les figures, les branches latérales 14 d'un maillon en H 11 comportent 
chacune au moins un alésage agencé pour autoriser le passage d'une vis d'assemblage formant une tige 13, vissée sur 
une embase 2, et dont la téte de vis est en appui sur la branche latérale 14. 


[0037] Dans une variante particuliére illustrée par les figures, la coque superficielle 3 est pleine et a une section en forme 
de U, comporte une partie centrale qui comporte, d'un cóté tourné vers l'embase 2 une surface supérieure d'appui 39 
agencée pour, dans la position d'assemblage, coopérer en appui avec une surface inférieure d'appui 29 que comporte 
l'embase 2, et du cóté opposé une surface d'aspect 30 destinée à étre vue de l'utilisateur selon une direction frontale 
F, cette partie centrale étant bordée par deux ailes discontinues comportant chacune un troisième guidage 31 autour du 
troisieme axe D3, et agencées pour, dans la position d'assemblage, prendre appui de part et d'autre sur des surfaces 
latérales 28 que comporte l'embase 2. 


[0038] Naturellement l'invention est applicable également à des maillons spéciaux oü la coque superficielle 3 comporte 
un guidage unique, et une seule chape de chaque cóté. 


[0039] Le nombre de composants du bracelet 10 est réduit, car chaque tige 13, une vis dans la variante préférée des 
figures, assure à la fois la liaison et l'articulation entre un maillon en H 11 et une embase 2, et le maintien d'une coque 
superficielle 3 sur cette máme embase 2. Le bracelet 10 ne nécessite pas de goupille élastique, ce qui est un avantage, 
une telle liaison par vis étant beaucoup plus rigide, et ne nécessitant pas d'échange lors d'une intervention d'aprés-vente. 
La personnalisation peut ainsi étre modifiée à tout moment de la vie du bracelet. 


[0040] Dans la variante illustrée par les figures, hors les interfaces d'extrémité et de fermoir, le bracelet 10 ne comporte 
que quatre composants différents. 


[0041] Le choix du matériau de chacune des coques superficielles 3 que comporte un bracelet 10 détermine son aspect. 
Le bracelet 10 peut notamment étre bicolore, par exemple si les maillons 11 en H sont en acier inoxydable, ou en titane, 
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ou en ceramique, et si les coques superficielles 3 sont dans un autre matériau, notamment un alliage de métal précieux. 
Le bracelet 10 peut facilement être multicolore, avec des coques superficielles 3 réalisées dans des alliages différents. 


[0042] Naturellement chaque coque superficielle 3 peut comporter un traitement superficiel, notamment de coloration, 
et/ou une gravure, et/ou au moins une pierre précieuse sertie, ou autre. La personnalisation d’un tel bracelet 10 est facile, 
et en particulier pendant la vie de l'objet son utilisateur peut choisir de n'échanger que ces coques superficielles 3, pour 
changer complètement l’aspect de son bracelet 10. 


[0043] L'invention concerne encore une montre 100 comportant un tel bracelet 10. 


[0044] L'invention concerne encore un bijou 200 comportant un tel bracelet 10. 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


Bracelet (10) articulé d'horlogerie ou de bijouterie, pour une montre (100) ou un bijou (200), comportant une alternance 
de maillons en H (11) comportant des branches latérales (14) formant les extrémités latérales dudit bracelet (10), 
et de maillons centraux (12), articulés les uns aux autres par des tiges (13) formées par des goupilles ou des vis, 
caractérisé en ce que au moins un dit maillon central (12) est un maillon décoré (1) comportant une coque superficielle 
(3) amovible agencée pour étre rapportée sur une embase (2) laquelle comporte au moins un premier guidage (21) 
et un deuxiéme guidage (22) tous deux sensiblement de révolution autour respectivement d'un premier axe (D1) et 
d'un deuxième axe (D2) parallèles et distincts l'un de l'autre, et agencés pour recevoir lesdites tiges (13), et ladite 
coque superficielle (3) de chaque dit maillon décoré (1) étant entourée et protégée de part et d'autre dans sa largeur 
par lesdites branches latérales (14) desdits maillons en H (11). 


Bracelet (10) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite embase (2) est pleine, et comporte sur sa partie 
extérieure au moins un logement inférieur (24, 25), traversé au moins partiellement par ledit premier guidage (21) 
ou ledit deuxiéme guidage (22), agencé pour définir une position longitudinale unique d'assemblage de ladite coque 
superficielle (3) par rapport à ladite embase (2), et agencé pour coopérer de façon complémentaire avec un élément 
saillant supérieur (34, 35) que comporte ladite coque superficielle (3), et en ce que ladite coque superficielle (3) 
comporte au moins un troisième guidage (31) sensiblement de révolution autour d'un troisième axe (D3) agencé pour 
étre aligné, dans ladite position d'assemblage, avec ledit premier guidage (21) ou deuxiéme guidage (22), autour 
dudit premier axe (D1) ou respectivement dudit deuxiéme axe (D2). 


Bracelet (10) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite embase (2) comporte au moins un premier dit 
logement inférieur (24), traversé par ledit premier guidage (21), agencé pour coopérer avec un premier dit élément 
saillant supérieur (34) de ladite coque superficielle (3), et un deuxiéme dit logement inférieur (25), traversé par ledit 
deuxième guidage (22), agencé pour coopérer avec un deuxième dit élément saillant supérieur (35) de ladite coque 
superficielle (3). 


Bracelet (10) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) comporte au moins un 
quatrième guidage (41) sensiblement de révolution autour d'un quatrième axe (D4), parallèle et distinct dudit troisième 
axe (D3), et agencé pour étre aligné, dans ladite position d'assemblage, avec ledit premier axe (D1 ) ou ledit deuxiéme 
axe (D2). 


Bracelet (10) selon la revendication 3 ou 4, caractérisé en ce que ledit premier élément saillant supérieur (34) est 
de profil différent dudit deuxiéme élément saillant supérieur (35), pour assurer une orientation unique, dans ladite 
position d'assemblage, de ladite coque superficielle (3) par rapport à ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 3 à 5, caractérisé en ce que ledit premier logement inférieur (24) est 
de profil différent dudit deuxieme logement inférieur (25), pour assurer une orientation unique, dans ladite position 
d'assemblage, de ladite coque superficielle (3) par rapport à ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ladite embase (2) comporte une surface 
inférieure d'appui (29) agencée pour coopérer de facon complémentaire avec une surface supérieure d'appui (39) que 
comporte ladite coque superficielle (3), pour un maintien dans les trois dimensions dans ladite position d'assemblage. 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que au moins ledit premier guidage (21) ou ledit 
deuxiéme guidage (22) est agencé pour recevoir une dite tige (13) pour une liaison articulée avec un autre élément 
dudit bracelet (10). 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que au moins ledit premier guidage (21 ) ou ledit 
deuxiéme guidage (22) est distinct d'autres guidages que comporte ladite embase (2) pour des liaisons articulées 
avec d'autres éléments d'un dit bracelet (10). 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que, dans ladite position d'assemblage, ladite 
coque superficielle (3) entoure, au moins partiellement, ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) comporte au moins deux 
chapes (37) alignées, comportant chacune un dit troisième guidage (31) autour dudit troisième axe (D3), et agencées 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 


22. 
23. 
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pour, dans ladite position d'assemblage, prendre appui de part et d’autre sur des surfaces latérales (28) que comporte 
ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon la revendication 4, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) comporte au moins deux 
chapes (37) alignées, comportant chacune un dit quatrième guidage (41) autour dudit quatrième axe (D4), et agencées 
pour, dans ladite position d'assemblage, prendre appui de part et d'autre sur des surfaces latérales (28) que comporte 
ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 12, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) est agencée 
pour cacher ladite embase (2) au moins selon une direction frontale (F), et comporte une surface d'aspect (30) 
destinée à être vue de l'utilisateur selon ladite direction frontale (F). 


Bracelet (10) selon la revendication 18, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) est en matériau précieux, 
ou comporte un élément rapporté en matériau précieux et comportant ladite surface d'aspect (30), ou comporte une 
couche superficielle de matériau précieux comportant ladite surface d'aspect (30). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que ladite embase (2) comporte des surfaces 
périphériques (27) d'appui de butée agencées pour supporter seules le contact avec d'autres éléments d'un dit bra- 
celet (10), et les maintenir à distance de ladite coque superficielle (3). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que ledit troisième guidage (31) est traversant 
selon toute la largeur de ladite coque superficielle (3). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que ledit premier guidage (21) et ledit deuxième 
guidage (22) sont traversants selon toute la largeur de ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que au moins ledit premier guidage (21) ou ledit 
deuxième guidage (22) est un guidage borgne ne traversant pas toute la largeur de ladite embase (2). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que au moins ledit premier guidage (21) ou 
ledit deuxième guidage (22) comporte un taraudage agencé pour coopérer avec un filetage d'une vis d'assemblage 
formant une dite tige (13). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 19, caractérisé en ce que lesdites branches latérales (14) d'un dit 
maillon en H (11) comportent chacune au moins un alésage agencé pour autoriser le passage d'une vis d'assemblage 
formant une dite tige (13), vissée sur une dite embase (2), et dont la tête de vis est en appui sur ladite branche 
latérale (14). 


Bracelet (10) selon l’une des revendications 1 à 20, caractérisé en ce que ladite coque superficielle (3) est pleine 
et a une section en forme de U, comporte une partie centrale qui comporte, d’un côté tourné vers ladite embase 
(2) une surface supérieure d'appui (39) agencée pour, dans ladite position d'assemblage, coopérer en appui avec 
une surface inférieure d'appui (29) que comporte ladite embase (2), et du côté opposé une surface d'aspect (30) 
destinée à être vue de l'utilisateur selon une direction frontale (F), ladite partie centrale étant bordée par deux ailes 
discontinues comportant chacune un dit troisième guidage (31) autour dudit troisième axe (D3), et agencées pour, 
dans ladite position d'assemblage, prendre appui de part et d'autre sur des surfaces latérales (28) que comporte 
ladite embase (2). 


Montre (100) comportant un bracelet (10) selon l'une des revendications 1 à 21. 
Bijou (200) comportant un bracelet (10) selon l'une des revendications 11 à 21. 


CH 713 266 A2 





Fig. 2 











CH 713 266 A2 






























1 1 10 F 
12 
LE 13 3/ 3 2 
ETE RE TE Te DN 
2 D1 D2 
4 12 








Sy 








/ 0 F 
EE UNE ЧН, 
BE RORO ORO RO 


























LEU 





> 











CH 713 266 A2 





CH 713 266 A2 


























ІІ ПІ!!! 
CONFEDERATION SUISSE an CH 713 581 А2 


INSTITUT FÉDÉRAL DE LA PROPRIÉTÉ INTELLECTUELLE 





(51) Int. СІ: G04B 45/00 (2006.01) 
GO4B 47/04 (2006.01) 

Demande de brevet pour la Suisse et le Liechtenstein 

Traité sur les brevets, du 22 décembre 1978, entre la Suisse et le Liechtenstein 


a» DEMANDE DE BREVET 


(21) Numéro de la demande: 00331/17 (71) Requérant: 
Montres Jaquet Droz SA, Allée du Tourbillon 2 


2300 La Chaux-de-Fonds (CH) 


(72) Inventeur(s): 
Bernat Monferrer, 1162 St-Prex (CH) 


(22) Date de dépôt: 17.03.2017 Edmond Capt, 1348 Le Brassus (CH) 
(74) Mandataire: 
ICB Ingénieurs Conseils en Brevets SA, 
Faubourg de l'Hôpital 3 
(43) Demande publiée: 28.09.2018 2001 Neuchâtel (CH) 





(54) Pièce d'horlogerie comprenant un automate capable de reproduire des battements d'ailes. 


(57) L'invention se rapporte à une pièce dhorlogerie compre- 
nant un cadran (2) définissant un plan XY, un automate (6) dis- 
posé au-dessus du cadran (2), ledit automate (6) présentant au 1 
moins un premier membre (8) et un second membre (10) articu- NN 
lés pour reproduire des mouvements de battement, et un méca- 
nisme dentrainement dudit automate. Le premier membre (8) 
est agencé pour pivoter autour d'un premier axe non parallele 
au plan XY et le second membre (10) est agencé pour pivo- 
ter autour d'un second axe different du premier axe. Le méca- 
nisme d'entraînement de l'automate (4) comprend des moyens 
d'actionnement des premier et second membres (8, 10) agen- 
ces pour faire pivoter respectivement lesdits premier et second 
membres (8, 10) selon des mouvements de pivotement non sy- 
métriques et pour coordonner lesdits mouvements de pivote- 
ment desdits premier et second membres (8, 10) de sorte que 
leur combinaison donne un effet de battement desdits premier 
et second membres (8, 10). 

L'automate peut représenter un papillon. 





NL 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte à une pièce d’horlogerie comprenant un cadran, un automate disposé au-dessus du cadran, 
ledit automate présentant au moins un premier et un second membres articulés pour reproduire des mouvements de 
battement desdits membres, et un mécanisme d'entraînement dudit automate. Plus particulièrement, l'automate peut 
représenter un papillon, lesdits premier et second membres constituant les ailes de part et dautre du corps du papillon. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] Une telle pièce dhorlogerie est par exemple décrite dans le modèle d'utilité CN 202 975 610. Lautomate sous 
la forme d'un papillon comprend deux ailes symétriques articulées de part et d'autre le long d'un même axe longitudinal 
constituant le corps du papillon. Chaque aile est actionnée par son propre mécanisme, comprenant une bielle, agencé 
pour faire osciller chaque aile de maniére symétrique par rapport au corps du papillon, entre une position haute et une 
position basse par rapport au cadran. Les ailes sont positionnées de sorte qu'en position basse, les ailes sont paralléles au 
cadran et forment entre elles un angle de 180°, qu'en position haute, les ailes forment respectivement un angle d'environ 
20? par rapport au cadran et donc entre elles un angle de 140?. Le positionnement des ailes ainsi que son mécanisme 
d'entrainement représente un encombrement important qui oblige à laisser disponible une certaine hauteur au-dessus du 
cadran. La piéce d'horlogerie doit alors présenter une certaine épaisseur qui peut s'avérer inesthétique. Lorsque les ailes, 
en position basse, sont paralléles au cadran, le papillon n'apparait pas distinctement si on regarde la piéce d'horlogerie 
de profil. Par ailleurs, le mécanisme d'entrainement comprenant le systéme de doubles bielles peut s'avérer complexe à 
fabriquer puis à synchroniser et étre de constitution fragile, notamment en raison de l'usure relative des composants. 


Résumé de l'invention 
[0003] L'invention a notamment pour objectif de pallier les différents inconvénients des mécanismes automates connus. 


[0004] Plus précisément, un objectif de l'invention est de fournir une piéce d'horlogerie comprenant un automate capable 
de reproduire des battements de deux membres, pour simuler notamment des battements d'ailes, compact et permettant 
de limiter l'épaisseur de ladite piéce d'horlogerie ainsi que la surface occupée sur le cadran de la piéce d'horlogerie. 


[0005] L'invention a également pour objectif de fournir une piéce d'horlogerie comprenant un automate capable de repro- 
duire des battements de deux membres, pour simuler notamment des battements d'ailes, permettant d'obtenir un trés bon 
rendement et d'avoir un couple instantané consommé constant et faible. 


[0006] A cet effet, la présente invention concerne une piéce d'horlogerie comprenant un cadran définissant un plan XY, un 
automate disposé au-dessus du cadran, ledit automate présentant au moins un premier et un second membres articulés 
pour reproduire des mouvements de battement desdits membres, et un mécanisme d'entrainement dudit automate. 


[0007] Selon l'invention, le premier membre est agencé pour pivoter autour d'un premier axe non paralléle au plan XY et le 
second membre est agencé pour pivoter autour d'un second axe différent du premier axe, et le mécanisme d'entrainement 
de l'automate comprend des moyens d'actionnement des premier et second membres agencés pour faire pivoter respec- 
tivement lesdits premier et second membres selon des mouvements de pivotement non symétriques et pour coordonner 
lesdits mouvements de pivotement desdits premier et second membres de sorte que leur combinaison donne un effet de 
battement desdits premier et second membres. 


[0008] Selon un mode de réalisation particulièrement préféré, l'automate représente un papillon comprenant une aile 
inférieure, une aile supérieure et un corps, le premier membre disposé au plus prés du cadran représentant l'aile inférieure 
et le second membre disposé au plus loin du cadran représentant l'aile supérieure, ledit second membre présentant une 
base simulant l'articulation de l'aile supérieure avec le corps du papillon. 


[0009] Ce mécanisme permet avantageusement de positionner les membres de l'automate, et en particulier les ailes 
du papillon dans un volume réduit. L'invention permet en conséquence d'obtenir un automate particulièrement compact, 
permettant d'optimiser la place qu'il occupe sur le cadran de la piéce d'horlogerie et de ne pas nuire à la surface d'affichage 
disponible sur le cadran. 


[0010] De plus, le positionnement ainsi que les mouvements différents des premier et second membres permettent 
d'obtenir un automate plus vivant, les battements étant plus réalistes. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description 
suivante d'un mode de réalisation particulier de l'invention, donné à titre de simple exemple illustratif et non limitatif, et 
des figures annexées, parmi lesquelles: 


la fig. 1 est une vue de dessus schématisée d'une piéce d'horlogerie conforme à l'invention, l'automate repré- 
sentant un papillon, l'aile supérieure du papillon étant en position basse; 
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lafig. 2 est une vue de dessus du mécanisme dentrainement de l'automate conforme à l'invention, lorsque 
Райе supérieure du papillon est en position basse; 


la fig. 3 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du premier axe lorsque l'aile supérieure du papillon est 
en position basse; 


la fig. 4 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du second plot d'entraînement lorsque l'aile supérieure 
du papillon est en position basse; 


la fig. 5 est une vue de dessus schématisée de la pièce d'horlogerie, l'aile supérieure du papillon étant dans 
une position intermédiaire; 


la fig. 6 est une vue de dessus du mécanisme dentrainement de l'automate conforme à l'invention, lorsque 
Paile supérieure du papillon est dans une position intermédiaire; 


la fig. 7 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du premier axe lorsque l'aile supérieure du papillon est 
dans une position intermédiaire; 


la fig. 8 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du second plot d'entrainement lorsque l'aile supérieure 
du papillon est dans une position intermédiaire, plus particuliérement et de facon non limitative lorsque 
ledit second plot d'entrainement se trouve en position verticale au milieu de sa course angulaire; 


la fig. 9 est une vue de dessus schématisée de la piéce d'horlogerie, l'aile supérieure du papillon étant dans sa 
position haute; 


la fig. 10 est une vue de dessus du mécanisme d'entrainement de l'automate conforme à l'invention, lorsque 
l'aile supérieure du papillon est dans sa position haute; 


la fig. 11 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du premier axe lorsque l'aile supérieure du papillon est 
dans sa position haute; 

la fig. 12 est une vue en coupe du mécanisme au niveau du second plot d'entrainement lorsque l'aile supérieure 
du papillon est dans sa position haute; 

la fig. 13 est une vue en perspective du profil de l'automate lorsque l'aile supérieure du papillon est dans sa posi- 
tion haute; 

la fig. 14 est une vue en perspective de l'automate cóté aile inférieure; 

la fig. 15 est une vue en perspective du dessous de l'automate; 

la fig. 16 est une vue en perspective du premier porte-membre portant le premier membre; 

la fig. 17 est une vue en perspective du second porte-membre avec le second plot d'entrainement; et 

la fig. 18 est une vue en coupe du mécanisme le long du second axe lorsque l'aile supérieure du papillon est 


dans sa position intermédiaire, plus particulièrement et de facon non limitative lorsque le second plot 
d'entrainement se trouve en position verticale au milieu de sa course angulaire. 


Description détaillée d'un mode de réalisation préféré 


[0012] La présente invention concerne une piéce d'horlogerie 1, par exemple une montre-bracelet, telle que représentée 
sur la fig. 1, et comprenant un cadran 2 sur lequel figurent d'une maniére classique différentes indications, telles que 
l'heure, la minute, la seconde ou toute autre indication appropriée. Le cadran 2 définit un plan XY. 


[0013] Sur le cadran 2 figurent différentes animations, telles qu'une roue 4 et un automate 6 comprenant au moins un 
premier membre 8 et un second membre 10 agencés de manière articulée pour reproduire des mouvements de battement 
au moyen d'un mécanisme d'entrainement. Dans l'exemple décrit ici, automate 6 représente un papillon comprenant une 
aile inférieure, une aile supérieure et un corps 12, le premier membre 8 disposé au plus prés du cadran 2 représentant l'aile 
inférieure et le second membre 10 disposé au plus loin du cadran 2 représentant l'aile supérieure, ledit second membre 
10 présentant une base 14 s'étendant sensiblement parallélement à l'axe longitudinal du papillon défini par le corps 12 
et simulant l'articulation de l'aile supérieure avec le corps 12 du papillon. Ainsi, le papillon est positionné sur le cadran 
comme s'il était «couché» sur son aile inférieure. Comme le montrent les fig. 1, 5, 9, 14 et 15, le premier membre 8 ou aile 
inférieure est partiellement caché par le second membre 10 ou aile supérieure de sorte que le premier membre 8 a en fait 
sensiblement la forme d'une aile antérieure de papillon, articulée au niveau de sa base 16. Le papillon ne comprend pas ici 
d'aile postérieure inférieure afin de ne pas alourdir la construction et de dégager de l'espace pour le reste du mécanisme. 
Il est bien évident qu'il est toutefois possible de représenter entiérement le premier membre de maniére appropriée en 
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fonction de l'agencement des autres éléments du mécanisme. Le second membre 10 ou aile supérieure présente une 
forme reproduisant l'aile antérieure et l'aile postérieure supérieures du papillon. 


[0014] Comme on le verra ci-dessous, les ailes inférieure et supérieure sont articulées pour reproduire les battements 
d'ailes d'un papillon, tandis que le corps 12 du papillon est représenté fixe sur le cadran 2. 


[0015] Il est bien évident que automate peut représenter une autre animation, par exemple un autre insecte, un oiseau, 
etc., dont les ailes sont représentées par les membres 8 et 10, un animal ou tout autre personnage présentant deux 
membres articulés produisant des mouvements de battement. 


[0016] Conformément à l'invention, et en référence plus particuliérement aux fig. 2, 3 et 18, le premier membre 8 est 
agencé pour pivoter autour d'un premier axe AA non paralléle au plan XY du cadran 2 et le second membre 10 est agencé 
pour pivoter autour d'un second axe BB différent du premier axe AA. 


[0017] D'une maniére préférée, telle que représentée dans l'exemple décrit, le premier axé AA est perpendiculaire au plan 
XY du cadran 2 etle second axe BB est positionné dans un plan paralléle au plan XY du cadran 2. En outre, selon un mode 
de réalisation particuliérement préféré tel que représenté ici, le premier axe AA et le second axe BB sont perpendiculaires, 
et sécants, disposés l'un par l'autre de maniére à pouvoir positionner le premier membre 8 et le second membre 10 pour 
obtenir une disposition semblable à celle des ailes d'un papillon de part et d'autre du corps 12. Il est bien évident que le 
positionnement des axes AA et BB peut étre adapté en fonction de la position des membres articulés de l'animation choisie. 


[0018] L'axe AA autour duquel pivote le premier membre 8 est matérialisé par un premier arbre 18 d'axe AA, solidaire du 
premier membre 8, et monté pivotant entre un élément de báti 22 et un pont intermédiaire 38 (cf. Figure 3, 18) de la piéce 
d'horlogerie. Le réglage de l'ébat axial dudit premier arbre 18 se fait par un canon 21 avantageusement chassé sur ledit 
bati 22. L'axe BB autour duquel pivote le second membre 10 est l'axe d'un second arbre 20, solidaire du second membre 
10, et monté pivotant sur un module 24 (cf. Figures 2, 13 et 18) fixé sur le báti 22 de la piéce d'horlogerie. Le module 24 est 
composé principalement d'un báti de module 23 et d'un pont de module 25, ledit second arbre 20 étant assemblé pivotant 
selon l'axe BB entre le báti de module 23 et le pont de module 25. Le réglage de l'ébat axial dudit second arbre 20 se fait 
par un canon 29 avantageusement chassé sur ledit second arbre 20, étant donné que, pour des raisons d'encombrement, 
ni le báti de module 23 ni le pont de module 25 ne possédent de moyens de réglages tels qu'un rubis, canon, ou tout autre 
moyen de réglage. Le second arbre 20 avec le second membre 10 et le module 24 sont avantageusement assemblés de 
maniére indépendante et sont positionnés de sorte que la base 14 du second membre 10 soit coaxiale au second axe 
BB de maniére à simuler une articulation. 


[0019] En outre, en référence à la fig. 2, le mécanisme d'entraînement de 「automate comprend des moyens 
d'actionnement des premier et second membres 8, 10 agencés pour faire pivoter respectivement lesdits premier et second 
membres 8, 10 selon des mouvements de pivotement non symétriques et pour coordonner lesdits mouvements de pivo- 
tement desdits premier et second membres 8, 10, de sorte que leur combinaison donne un effet de battement desdits 
premier et second membres 8,10. 


[0020] Plus particulièrement, les moyens d'actionnement des premier et second membres 8, 10 sont agencés pour faire 
pivoter le premier membre 8 dans un plan perpendiculaire au premier axe AA, et pour faire pivoter le second membre 10 
autour du second axe BB et le faire osciller entre une position basse et une position haute par rapport au cadran 2. 


[0021] Ainsi, seul le second membre 10 oscille au-dessus du cadran, ce qui permet de réduire le volume occupé par les 
membres de l'automate en mouvement et d'avoir des membres d'automate compacts. D'une manière particulièrement 
avantageuse, le second membre 10 est agencé pour former, dans sa position basse, un angle de préférence inférieur à 
20°, et plus préférentiellement inférieur à 10° avec le cadran 2 et pour que sa course soit inférieure ou égale de préférence 
à 40°, et plus préférentiellement inférieure ou égale à 30°, formant ainsi, dans sa position haute, un angle maximal de 
40° avec le cadran 2. 


[0022] De même, le premier membre 8 est agencé pour que sa course soit de préférence inférieure à 40°, plus préféren- 
tiellement inférieure à 30? de sorte que son déplacement occupe également un volume réduit. 


[0023] En référence notamment aux fig. 2, 14, 15 et 16, les moyens d'actionnement du premier membre 8 comprennent 
une bascule 26 agencée pour pivoter autour de l'axe AA, ladite bascule étant solidaire du premier membre 8 de maniére à 
faire pivoter le premier membre 8 autour du premier axe AA lors du pivotement de la bascule 26. A cet effet, la bascule 26 
est solidaire du premier arbre 18 monté pivotant autour du premier axe AA, le premier membre 8 étant fixé sur le premier 
arbre 18. Plus précisément, le premier membre 8 est fixé sur un premier porte-membre 32 solidaire de la bascule 26 et 
plus particuliérement du premier arbre 18 monté pivotant autour du premier axe AA. Le premier membre 8 est fixé au 
premier porte-membre 32 par sa base 16 par collage, brasage, soudage, vissage, etc. D'une maniére préférée, le premier 
porte-membre 32 comprend un canon 33 monté solidaire et concentriquement à l'intérieur du premier arbre 18 d'axe AA, et 
fixé au moyen d'une vis à téte carrée 35. L'utilisation d'une vis à téte carrée permet de limiter les risques de ripper avec une 
méche de tournevis carrée lors de l'assemblage du premier membre, en comparaison avec une méche plate. Le premier 
porte-membre 32 comprend également une premiére pince 34 solidaire du canon 33, s'étendant perpendiculairement au 
canon 33 et sur laquelle repose le premier membre 8. La surface de la premiére pince 34 en contact avec le premier 
membre 8 est inclinée pour donner au premier membre 8 l'inclinaison souhaitée. Le premier membre 8 peut étre assemblé 
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par exemple par collage, bras age, soudage, vissage, etc. á cette surface avantageusement inclinée afin d'améliorer son 
maintien. 


[0024] Afin d'assurer dans le temps la fixation du canon 33 du premier porte-membre 32 dans le premier arbre 18, il est 
prévu un premier plot de maintien 27 paralléle au premier arbre 18 d'axe AA, et solidaire d'une part de la bascule 26 et 
d’autre part du premier membre 8. Pour cela, comme le montre la fig. 15, le premier plot de maintien 27 comprend à son 
extrémité supérieure, un épaulement 36 sur lequel repose les extrémités de la première pince 34, de sorte que l’extrémité 
supérieure en saillie du premier plot de maintien 27 se trouve en prise avec les extrémités de la première pince 34. Cet 
assemblage permet de conférer une certaine flexibilité à la première pince 34, ladite pince 34 éliminant tout jeu possible, et 
de pouvoir démonter l'ensemble si nécessaire, sans contrainte du nombre de cycles de démontage/remontage éventuels. 
L'extrémité inférieure du premier plot de maintien 27 est fixée solidairement à la bascule 26 de maniére à pivoter en bloc 
avec la bascule 26, le premier arbre 18, le premier porte-membre 32 et le premier membre 8 autour du premier axe AA. 
Le pont intermédiaire 38 (cf. Figure 2), paralléle à la bascule 26 et perpendiculaire à l'axe AA, est traversé par le premier 
arbre 18 et présente une ouverture oblongue ou ganse 40 dans laquelle circule librement le premier plot de maintien 27 
lorsqu'il pivote avec la bascule 26 par rapport à l'axe AA. 


[0025] En référence plus particulièrement aux fig. 2, 14, 15 et 17, les moyens d'actionnement du second membre 10 
comprennent un second plot d'entrainement 42 dont une premiére extrémité est solidaire du second membre 10, comme 
cela sera décrit ci-aprés, et agencé pour faire osciller le second membre 10 entre sa position basse et sa position haute 
(par rapport au cadran 2) autour du second axe BB. A cet effet, le second plot d'entrainement 42 comprend à une seconde 
extrémité une sphére 44 agencée pour étre montée par liaison sphérique dans une ganse 46 prévue à l'extrémité libre 
47 de la bascule 26, et sur laquelle la sphére 44 peut rouler, de maniére à faire osciller le second membre 10 autour du 
second axe BB lors du pivotement de la bascule 26 autour du premier axe AA. 


[0026] Avec une transmission de ce type, les pertes de couple sont trés faibles pour deux raisons: un angle d'oscillation 
du second plot d'entraînement 42 modéré, inférieur à +15", et l'absence d'un ressort de rappel grâce à des jeux réduits 
entre les piéces faisant partie de la liaison. 


[0027] Plus précisément, comme le montre la fig. 17, le second membre 10 est fixé sur un second porte-membre 48 soli- 
daire d'une part du second arbre 20 et d'autre part du second plot d'entrainement 42. A cet effet, le second porte-membre 
48 comprend un socle 49 dans lequel le second arbre 20 est fixé, par exemple par chassage, selon l'axe BB, et dans lequel 
est également fixée la premiére extrémité du second plot d'entrainement 42, perpendiculairement au second arbre 20. 
Ainsi, lorsque le second arbre 20 est monté pivotant, solidaire avec le second porte-membre 48, autour du second axe BB 
sur le module 24 et que la seconde extrémité du second plot d'entrainement 42 est montée dans la bascule 26 par liaison 
sphérique, le pivotement de la bascule 26 autour du premier axe AA entraine le pivotement du second porte-membre 48 
autour du second axe BB. 


[0028] Ledit second porte-membre 48 comprend également une seconde pince 50, solidaire du socle 49 et sur laquelle 
est monté le second membre 10. A cet effet, le second membre 10 présente sur sa face inférieure une attache 52 de 
forme complémentaire à la seconde pince 50, agencée pour pouvoir coulisser dans la seconde pince 50 et s'y loger. 
Cet assemblage permet de conférer une certaine flexibilité à la seconde pince 50, et de pouvoir démonter et remonter à 
volonté l'ensemble si nécessaire. Le socle 49 présente des faces inclinées de maniére à donner au second membre 10 
l'inclinaison souhaitée. En outre, le second membre 10 peut étre assemblé par exemple par collage, brasage, soudage, 
vissage à cette surface avantageusement inclinée afin d'améliorer son maintien. Le second membre 10 est monté dans 
la seconde pince 50 de sorte que son bord 14 soit paralléle au second arbre 20. L'attache 52 est fixée à la seconde pince 
50 au moyen d'une vis à téte carrée 54. L'utilisation d'une vis à téte carrée permet de limiter les risques de ripper avec 
une méche de tournevis carrée lors de l'assemblage du second membre, en comparaison avec une méche plate. 


[0029] De plus, le second porte-membre 48 porte un contrepoids 56. Ce contrepoids 56 comprend un socle assemblé 
sous le socle 49 du second porte-membre 48 de sorte qu'il est traversé par le second plot d'entrainement 42. L'objectif du 
contrepoids est d'équilibrer le second porte-membre 48 et d'éviter un balourd trop important lors des oscillations ou des 
changements d'orientation de la montre-bracelet, soumise forcément à ces variations. 


[0030] D'une maniére avantageuse, la bascule 26 est actionnée par un dispositif de bielle-manivelle 28a, 28b agencé 
pour transformer un mouvement circulaire continu d'un mobile 30 de la piéce d'horlogerie en un mouvement circulaire 
alternatif. Ce dispositif de bielle-manivelle est connu de l'homme du métier et ne nécessite pas de description détaillée. 
Il est bien évident que tout autre mécanisme permettant de faire pivoter et osciller la bascule 26 autour du premier axe 
AA du premier arbre 18 peut étre utilisé. 


[0031] Dans l'exemple décrit ici, la máme bascule 26 est avantageusement utilisée pour faire pivoter les deux membres 
8 et 10. Il est bien évident qu'il est possible de prévoir deux systèmes d'entrainement en pivotement des premier et 
second membres 8, 10, agencés pour permettre de faire pivoter lesdits membres 8, 10 indépendamment, et obtenir des 
mouvements combinés équivalents au mécanisme décrit dans le présent exemple. 


[0032] L'automate 6 ainsi que la roue 4 peuvent étre alimentés en énergie par des accumulateurs d'énergie autonomes, 
indépendants de l'accumulateur d'énergie du mouvement. La roue 4 est chassée comme s'il s'agissait d'une aiguille sur 
le pignon d'une roue folle, et peut étre entrainée par un barillet indépendant, sa vitesse étant régulée par un régulateur. 
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Avantageusement, l'automate 6 et la roue 4 peuvent être mis en mouvement et arrêtés par un mécanisme dactionnement 
indépendant du mouvement de la pièce d'horlogerie. La roue 4 tourne sur elle-même simultanément à l'animation de 
l'automate 6. Selon une autre variante, la roue 4 peut être entraînée en continu avec le mouvement de base. 


[0033] Selon une variante de réalisation possible, ce mécanisme d'actionnement comprend une couronne poussoir 58 
pourvue d'un bouton poussoir STOP & GO qui permet la marche (GO) et l'arrét de l'automate (STOP) à la demande de 
l'utilisateur. Le mécanisme d'actionnement de l'automate comprend également une roue à colonnes, positionnée au repos 
par un ressort-sautoir anti-retour, coopérant d'une part avec une bascule actionnée par le bouton poussoir et d'autre part 
avec une bascule de blocage agencée pour bloquer le dispositif de bielle-manivelle. Le mécanisme d'actionnement est 
agencé de sorte que, la bascule de blocage verrouille l'automate dés qu'elle s'appuie sur une roue à profil spécifique, 
avec un point dur, priorisant l'arrét lorsque le second membre atteint sa position basse. Ainsi, une fois la position STOP 
enclenchée, le battement en cours continue jusqu'à ce que le second membre de l'automate soit en position basse. 


[0034] Le fonctionnement de l'automate selon l'invention est le suivant: à l'arrét, les éléments de l'automate occupent 
les positions représentées par les fig. 1 à 4. La bascule 26 est positionnée de sorte que le premier plot de maintien 27 
se situe du cóté gauche de la ganse 40 (selon Figure 2) et que le second plot d'entrainement 42 soit incliné comme s'il 
s'éloignait du corps du papillon de maniére à ce que le second membre 10 ou aile supérieure soit dans sa position basse, 
au plus prés du cadran. Dans cette position «basse», les ailes du papillon semblent fermées, le premier membre 8 ou aile 
inférieure apparaissant à peine derriére le second membre 10 ou aile supérieure. 


[0035] Lorsque le bouton poussoir est actionné, le dispositif de bielle-manivelle 28a, 28b est libéré de sorte que la bascule 
26 pivote autour du premier axe AA, par exemple dans le sens horaire selon l'exemple représenté ici non limitatif, entrainant 
le premier membre 8 avec son plot de maintien 27 et le second plot d'entrainement 42 dans des positions intermédiaires, 
telles que représentées sur les fig. 5 à 8. Plus précisément, la bascule 26 pivote, ici dans le sens horaire, autour du premier 
axe AA, en bloc avec le premier arbre 18, le premier porte-membre 32 portant le membre 8 ou aile inférieure, et le premier 
plot de maintien 27 qui se déplace dans la ganse 40. Le premier plot de maintien 27en agissant sur la premiére pince 
34 permet de sécuriser le systéme, en évitant le dévissage du premier porte-membre et d'absorber les possibles chocs 
et vibrations qui ne seront ainsi pas transmis au filetage. Ainsi, le premier membre 8 ou aile inférieure pivote ici dans 
le sens horaire pour apparaitre d'avantage derriére l'aile supérieure, comme le montre la fig. 5. En paralléle, l'extrémité 
libre 47 de la bascule 26 s'est déplacée entrainant le second plot d'entrainement 42 par sa sphére 44 de sorte que ledit 
second plot d'entrainement 42 pivote dans la ganse 46. Ce pivotement du second plot d'entrainement 42, solidaire du 
socle 49 monté sur le module 24, entraine le pivotement du second porte-membre 48 et de son arbre 20 dans le module 
24 autour du second axe BB de maniére à ce que, comme le montre la fig. 8, le contrepoids 56 solidaire du socle 49 
s'éloigne du corps 12, et le second membre 10 ou aile supérieure s'ouvre, son extrémité libre s'éloignant ici du cadran, 
dans sa position intermédiaire. 


[0036] Entrainée par le dispositif de bielle-manivelle 28a, 28b, la bascule 26 continue de pivoter autour du premier axe 
AA, ici dans le sens horaire, entrainant le premier membre 8 avec son plot de maintien 27 et le second plot d'entrainement 
42 pour atteindre la position «haute», telle que représentée sur les fig. 9 à 12. 


[0037] Plus précisément, la bascule 26 continue à pivoter en bloc autour du premier axe AA, et ici dans le sens horaire, 
avec le premier arbre 18, le premier porte-membre 32, le membre 8 ou aile inférieure, et le premier plot de maintien 27 qui 
continue à se déplacer librement ici dans le sens horaire dans la ganse 40 pour atteindre son cóté droit, selon la fig. 10. 
Ainsi, le premier membre 8 ou aile inférieure pivote toujours ici dans le sens horaire pour apparaitre encore d'avantage 
derriére l'aile supérieure, comme le montre la fig. 9. En paralléle, l'extrémité libre 47 de la bascule 26 s'est encore déplacée 
entrainant le second plot d'entrainement 42 par sa sphére 44 de sorte que ledit second plot d'entrainement 42 continue 
de pivoter dans la ganse 46. Ce pivotement du second plot d'entrainement 42, solidaire du socle 49 monté sur le module 
24, entraine encore le pivotement du second porte-membre 48 et de son arbre 20 dans le module 24 autour du second 
axe BB de maniére à ce que, comme le montre la fig. 12, le contrepoids 56 solidaire du socle 49 s'éloigne davantage 
du corps 12, le second membre 10 ou aile supérieure s'ouvrant davantage, son extrémité libre s'éloignant encore plus 
du cadran 2, jusqu'à atteindre sa position «haute». Cette premiére partie de cycle correspond à la «phase d'ouverture» 
des ailes du papillon selon laquelle l'aile inférieure apparait progressivement derriére l'aile supérieure, et l'aile supérieure 
S'ouvre, son bord extérieur s'éloignant du cadran. 


[0038] Puis toujours entrainée par le dispositif de bielle-manivelle 28a, 28b, la bascule 26 continue de pivoter autour du 
premier axe AA mais désormais dans le sens antihoraire, du fait du mouvement circulaire alternatif, de sorte que les 
mouvements décrits ci-dessus s'inversent pour ramener le premier plot de maintien 27 du cóté gauche de la ganse 40 et 
pour ramener le second plot d'entrainement 42 de sorte que le contrepoids 56 soit de nouveau ici au plus prés du corps 
12 du papillon. Cette seconde partie de cycle correspond à la «phase de fermeture» des ailes du papillon selon laquelle 
l'aile inférieure disparait progressivement derrière l'aile supérieure, еї l’aile supérieure se ferme, son bord extérieur se 
rapprochant du cadran jusqu'à atteindre de nouveau sa position basse. Les cycles de phase d'ouverture et de phase 
de fermeture s'enchainent continuellement, pour créer une impression de battement d'ailes de papillon, jusqu'à l'arrét 
volontaire de l'automate par appui sur le bouton poussoir ou jusqu'à ce qu'il n'y ait plus suffisamment d'énergie pour 
entrainer l'automate. Le dispositif de bielle-manivelle est agencé pour donner aux premier et second membres un profil 
de vitesse de forme sinusoidale lors du battement, qui s'adapte parfaitement au mouvement des ailes d'un papillon, les 
vitesses évoluant graduellement. 
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[0039] Du fait du positionnement des premier et second membres 8 et 10 et de leurs pivotements non symétriques, autour 
d'axes différents, le mécanisme d'automate selon l'invention, capable de reproduire des battements de deux membres, 
pour simuler notamment des battements d'ailes, est particulièrement compact. Cela permet de réaliser un automate plus 
visuel sans nuire à la surface restant disponible sur le cadran, ce qui est particulièrement avantageux lorsque la pièce 
d'horlogerie est une montre-bracelet. 


[0040] La construction selon l'invention est également particulièrement avantageuse pour pouvoir utiliser un cadran avec 
une ouverture restreinte afin de cacher le plus possible le mécanisme d’actionnement de l’automate. En effet, les seuls 
éléments qui traversent le cadran sont les porte-membres. La construction de l'invention avec une seule vis permet de 
bloquer tous les degrés de liberté des ailes une fois rendues solidaires des porte-membres. L’automate est réalisé en 
assemblant d’abord la bascule 26 avec le premier arbre 18 entre le bâti 22 et le pont intermédiaire 38, puis la bielle 28a 
entre la manivelle 28b et la bascule 26. Le second porte-membre 48 sans l'aile supérieure 10 est assemblé dans le module 
24. Puis on fixe le cadran 2 sur le bâti 22, le cadran présentant des ouvertures voisines, de dimensions correspondant à 
l'encombrement que représentent le premier porte-membre 32 et le second porte-membre 48, module 24 compris. Puis 
on fixe le premier porte-membre 32 avec l'aile inférieure 8 sur le premier arbre 18 prévu sur la bascule 26 au moyen 
d'une vis, de préférence à tête carrée pour ne pas risquer d'abimer le cadran 2, et enfin l'aile supérieure 10 sur le second 
porte-membre 48 au moyen d'une vis, de préférence à tête carrée pour ne pas risquer d'abimer le cadran. Ce montage 
est nécessaire dans le cas particulier de l'exemple décrit ici dans lequel гае supérieure recouvre au moins partiellement 
l'aile inférieure. 


[0041] Le mécanisme d’automate selon l'invention permet également d'obtenir un très bon rendement et d'avoir un couple 
instantané consommé faible et constant. En effet, le mécanisme d'automate selon l'invention ne comprend pas de systéme 
oscillant par engrenage. ІІ ne présente donc aucun jeu, et par conséquence aucun ballotement. Le second membre est 
équilibré avec un contrepoids, ce qui annule les balourds. Les composants de l'automate ne sont donc pas sensibles 
aux positions spatiales de la piéce d'horlogerie, en particulier lorsqu'il s'agit d'une montre-bracelet. De plus, il n'est pas 
nécessaire d'utiliser de ressort de rappel, ce qui permet de diminuer le couple nécessaire pour la transmission, et d'avoir 
un couple plus constant. Comme il s'agit d'un mouvement oscillant, le seul couple nécessaire est dú à l'accélération des 
composants et à leur inertie par rapport à leur axe de rotation. Cette énergie est rendue lorsque l'automate «freine» à 
chaque oscillation. La seule énergie consommée est due aux frottements passifs dans les pivots, ganses, etc. La bascule 
et les plots d'entrainement travaillent toujours avec un angle composé de préférence entre 70? et 90? lorsque la course 
du second membre 10 est de 40°, et plus préférentiellement entre 75? et 90? lorsque la course du second membre 10 est 
de 30°, ce qui est idéal pour la transmission. Les rendements géométriques dans ces angles limites oscillent entre 96 et 
100%, les couples passifs à vaincre étant trés faibles, en raison de l'absence de ressort de rappel. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie comprenant un cadran (2) définissant un plan XY, un automate (6) disposé au-dessus du cadran 
(2), ledit automate (6) présentant au moins un premier membre (8) et un second membre (10) articulés pour reproduire 
des mouvements de battement, et un mécanisme d'entrainement dudit automate, caractérisée en ce que le premier 
membre (8) est agencé pour pivoter autour d'un premier axe (AA) non paralléle au plan XY et le second membre 
(10) est agencé pour pivoter autour d'un second axe (BB) différent du premier axe (AA), et en ce que le mécanisme 
d'entrainement de l'automate (4) comprend des moyens d'actionnement des premier et second membres (8, 10) 
agencés pour faire pivoter respectivement lesdits premier et second membres (8, 10) selon des mouvements de pivo- 
tement non symétriques et pour coordonner lesdits mouvements de pivotement desdits premier et second membres 
(8, 10) de sorte que leur combinaison donne un effet de battement desdits premier et second membres (8, 10). 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que le premier membre (8) est disposé au plus prés 
du cadran (2) et le second membre (10) est disposé au plus loin du cadran (2) et présente une base (14) simulant 
une articulation, le premier membre (8) étant agencé pour pivoter dans un plan perpendiculaire au premier axe (AA), 
et le second membre (10) étant agencé pour pivoter autour du second axe (BB) prévu coaxial à ladite base (14) et 
osciller entre une position basse et une position haute par rapport au cadran (2). 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que, dans sa position basse, le second membre (10) 
forme un angle inférieur à 20°, de préférence inférieur à 10°, avec le cadran (2). 


4. Piece d'horlogerie selon l'une des revendications 2 et 3, caractérisée en ce que la course du premier membre (8) et 
la course du second membre (10) sont inférieures à 40°, de préférence inférieures à 30°. 


5. Piéced'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le premier axe (AA) est perpen- 
diculaire au plan XY et en ce que le second axe (BB) est positionné dans un plan sensiblement paralléle au plan XY. 


6. Piéce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée en ce que le premier axe (AA) et le second axe (BB) sont 
perpendiculaires. 


7. Piéced'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que les moyens d'actionnement du 
premier membre (8) comprennent une bascule (26) agencée pour pivoter autour du premier axe (AA), ladite bascule 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 
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(26) étant solidaire du premier membre (8) de maniére a faire pivoter ledit premier membre (8) autour du premier axe 
(AA) lors du pivotement de la bascule (26). 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisée en ce que le premier membre (8) est fixé à un premier 
porte-membre (32) agencé pour pivoter autour du premier axe (AA), ledit premier porte-membre (32) étant solidaire 
de la bascule (26). 


Piece d'horlogerie selon la revendication 8, caractérisée en ce que le premier porte-membre (32) comprend un canon 
(33) agencé pour pivoter autour du premier axe (AA) et étre solidaire de la bascule (26) et une premiére pince (34) 
sur laquelle repose le premier membre (8). 


Piece d'horlogerie selon Pune des revendications 7 á 9, caractérisée en ce qu'il est prévu un premier plot de maintien 
(27) solidaire d'une part de la bascule (26) et d'autre part du premier membre (8). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que les moyens d’actionnement du second membre 
(10) comprennent un second plot d’entrainement (42) dont une première extrémité est solidaire du second membre 
(10) et agencé pour faire osciller le second membre (10) entre sa position basse et sa position haute autour du second 
axe (BB). 


Pièce d'horlogerie selon les revendications 7 et 11, caractérisée en ce que le second plot d'entraînement (42) com- 
prend a une seconde extrémité une sphere (44) montée sur la bascule (26) par liaison sphérique de maniére a faire 
osciller le second membre (10) autour du second axe (BB) lors du pivotement de la bascule (26) autour du premier 
axe (AA). 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications 11 et 12, caractérisée en ce que le second membre (10) est fixé sur 
un second porte-membre (48) monté pivotant autour du second axe (BB) et solidaire du second plot d'entraînement 
(42), ledit second porte-membre (48) comprenant une seconde pince (50) sur laquelle est monté le second membre 
(10). 


Pièce d’horlogerie selon la revendication 13, caractérisée en ce que le second porte-membre (48) porte en outre un 
contrepoids (56). 


Piece d'horlogerie selon l’une des revendications 7 à 14, caractérisée en ce que la bascule (26) est actionnée par un 
dispositif de bielle-manivelle (28a, 28b) agencé pour transformer un mouvement circulaire continu d'un mobile de la 
piece d'horlogerie en un mouvement circulaire alternatif. 


Piece d'horlogerie selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que l’automate représente un 
papillon comprenant une aile inférieure, une aile supérieure et un corps (12), le premier membre (8) disposé au 
plus prés du cadran (2) représentant l'aile inférieure et le second membre (10) disposé au plus loin du cadran (2) 
représentant l'aile supérieure, ledit second membre (10) présentant une base (14) simulant l'articulation de l'aile 
supérieure avec le corps (12) du papillon. 
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Fig. 10 
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Fig. 18 
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(54) Mécanisme de remontage d'une pièce d'horlogerie. 


(57) L'invention se rapporte à un mécanisme de remontage (1) 
d'une pièce d'horlogerie comprenant au moins un premier (26) 
et un second accumulateurs d'énergie, ledit mécanisme de ге- 
montage (1) comportant une tige de remontoir (2), un pignon 
de remontoir (4) et un pignon coulant (6) présentant des den- 
tures droites agencées pour permettre l'entraînement du pignon 
de remontoir (4) par le pignon coulant (6) dans les deux sens 
de rotation de la tige de remontoir (2), ladite tige de remontoir 
(2) et le pignon coulant (6) occupant une même position axiale 
de remontage. Ladite tige de remontoir (2) est logée dans une 
platine (7) de manière à ce que le pignon de remontoir (4) soit 
opérationnel de part et d'autre de la tige de remontoir (2) par 
rapport à la platine (7), et le mécanisme (1) de remontage com- 
prend un premier (16) et un second dispositifs d'embrayage/ 
débrayage disposés de part et d'autre de la tige de remontoir 
(2) par rapport à la platine (7), coopérant avec le pignon de 
remontoir (4) et agencés pour que l’un desdits premier et se- 
cond dispositifs d'embrayage/débrayage (16) occupe une posi- 
tion d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir (4) et le 
premier accumulateur d'énergie (26) tandis que l’autre des pre- 
mier et second dispositifs d'embrayage/débrayage occupe une 
position de débrayage pour débrayer le second accumulateur 
d'énergie lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans un 
sens, et occupe une position de débrayage pour débrayer le pre- 
mier accumulateur d'énergie (26) tandis que l'autre des premier 
et second dispositifs d'embrayage/débrayage occupe une posi- 
tion d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir (4) et le 


second accumulateur d'énergie (27) lorsque la tige de remontoir 
(2) est tournée dans l'autre sens. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte a un mécanisme de remontage d'une piece d'horlogerie comprenant au moins un premier 
accumulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accumulateur d'énergie 
agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant une tige de remon- 
toir, un pignon de remontoir et un pignon coulant portés par ladite tige de remontoir et présentant en regard l’un de l’autre 
des dentures droites agencées pour permettre l'entraînement du pignon de remontoir par le pignon coulant dans les deux 
sens de rotation de la tige de remontoir, ladite tige de remontoir et le pignon coulant occupant une même position axiale 
de remontage. L'invention se rapporte également à une pièce dhorlogerie comprenant un tel mécanisme de remontage. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] Un tel mécanisme de remontage est par exemple décrit dans le brevet CH 330 202. Ce document décrit une 
montre-réveil comprenant un premier accumulateur d'énergie constitué par le barillet de mouvement et un second accu- 
mulateur d'énergie constitué par le barillet de sonnerie. Le mécanisme comprend une tige de remontoir agencée pour 
effectuer toutes les commandes du mouvement et du réveil, et notamment la mise à l'heure du mouvement et de la son- 
nerie, mais également le remontage du barillet de mouvement ou du barillet de sonnerie en tournant dans un sens ou 
dans l’autre la tige de remontoir lorsqu'elle occupe sa position médiane de remontage. А cet effet, le pignon coulant est 
en prise avec le pignon de remontoir par des dents de forme droite, et il est prévu une roue de couronne en prise avec le 
pignon de remontoir, et deux renvois de couronne, engrenant tous deux avec la roue de couronne et destinés à coopérer 
respectivement avec le rochet de chacun des barillets. L'engrénement des renvois de couronne avec le rochet du barillet 
correspondant est assuré par un ressort qui agit sur les axes des renvois de couronne pour les pousser et les amener 
en prise avec le rochet correspondant. Lorsque la tige de remontoir est tournée dans un sens ou dans l'autre, par l'effort 
tangentiel exercé par la roue de couronne sur les renvois, l'un des renvois de couronne opére le remontage du barillet 
correspondant tandis que l'autre fait décliquetage. Le décliquetage entraîne la persistance d'un contact faible et cyclique. 
Un tel mécanisme est fragile du fait de la sollicitation permanente du ressort pour assurer un bon engrénement des renvois 
de couronne avec le rochet correspondant. Une perte d'efficacité du ressort, par fatigue ou par vieillissement, entraine le 
risque que l'un ou l'autre des renvois ne coopére plus avec le rochet correspondant de sorte que le barillet associé ne 
pourra plus étre remonté. Un autre inconvénient est l'usure des renvois de couronne lors du décliquetage. De plus, cette 
construction impose un contróle des tolérances de fabrication du ressort. 


[0003] Le brevet CH 47 977 décrit également un mécanisme de remontage et de mise à l'heure de montre-réveil à deux 
barillets. Ce mécanisme comprend un rochet de remontage du barillet de mouvement constamment en prise avec une 
roue de couronne engrenant avec un pignon de remontoir, et disposé pour n'actionner l'arbre de barillet de mouvement 
que dans un sens de rotation de la tige. Le rochet de remontage du barillet de mouvement est utilisé pour transmettre 
le mouvement inverse de rotation de la tige soit au rochet de remontage du barillet de réveil soit à la roue de réveil par 
un renvoi pivoté sur une bascule manoeuvrable depuis l'extérieur de la montre. Ce mécanisme présente l'inconvénient 
de nécessiter l'actionnement d'une commande extérieure en plus de la rotation de la tige de remontoir pour remonter le 
barillet de sonnerie. 


Résumé de l'invention 
[0004] L'invention a notamment pour objectif de pallier les différents inconvénients des dispositifs connus. 


[0005] Plus précisément, un objectif de l'invention est de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage 
de deux accumulateurs d'énergie par la seule rotation de la tige de remontoir dans les deux sens. 


[0006] L'invention a également pour objectif de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage de deux 
accumulateurs d'énergie présentant une grande précision et fiable dans le temps. 


[0007] L'invention a également pour objectif de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage de deux 
accumulateurs d'énergie présentant une grande modularité dans le choix du positionnement des différents éléments du 
mécanisme, ainsi que dans le choix du sens de remontage des accumulateurs d'énergie. 


[0008] A cet effet, la présente invention concerne un mécanisme de remontage d'une piéce d'horlogerie comprenant au 
moins un premier accumulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accu- 
mulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant 
une tige de remontoir, un pignon de remontoir et un pignon coulant portés par ladite tige de remontoir et présentant en 
regard l'un de l'autre des dentures droites agencées pour permettre l'entrainement du pignon de remontoir par le pignon 
coulant dans les deux sens de rotation de la tige de remontoir, ladite tige de remontoir et le pignon coulant occupant une 
méme position axiale de remontage. 


[0009] Selon l'invention, ladite tige de remontoir est logée dans une platine de maniére à ce que le pignon de remontoir 
soit opérationnel de part et d'autre de la tige de remontoir par rapport à la platine et le mécanisme de remontage com- 
prend un premier et un second dispositifs d'embrayage/débrayage disposés de part et d'autre de la tige de remontoir par 
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rapport a la platine, coopérant avec le pignon de remontoir et agencés pour que Pun des premier et second dispositifs 
d'embrayage/débrayage occupe une position d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir et le premier accumu- 
lateur d'énergie tandis que l’autre des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage occupe une position de dé- 
brayage pour débrayer le second accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir est tournée dans un sens, et occupe 
une position de débrayage pour débrayer le premier accumulateur d'énergie tandis que l'autre des premier et second 
dispositifs d'embrayage/débrayage occupe une position d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir et le second 
accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir est tournée dans l'autre sens. 


[0010] Ainsi, le mécanisme de remontage selon l'invention permet de remonter deux accumulateurs d'énergie par la seule 
rotation de la tige de remontoir dans un sens et dans l’autre. 


[0011] De plus, chaque accumulateur d'énergie est remonté au moyen de son propre dispositif d'embrayage/débrayage 
garantissant une meilleure fiabilité du mécanisme de remontage. Le débrayage signifie une absence totale de contact et 
donc la suppression du risque d’usure, contrairement a un décliquetage. 


[0012] Le mécanisme de remontage selon l'invention est particulièrement approprié pour remonter un barillet de mouve- 
ment constituant l'un des accumulateurs d'énergie et pour remonter un barillet d'un automate indépendant constituant 
l'autre des accumulateurs d'énergie. 


[0013] La présente invention concerne également une piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme de remontage tel 
que défini ci-dessus. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description 
suivante d'un mode de réalisation particulier de l'invention, donné à titre de simple exemple illustratif et non limitatif, et 
des figures annexées, parmi lesquelles: 


la fig. 1 est une vue de dessus, cóté mouvement, du mécanisme de remontage conforme à l'invention; 

la fig. 2 est une vue en perspective, cóté mouvement, du mécanisme de remontage conforme à l'invention; 
la fig. 3 est une vue en perspective, cóté automate, du mécanisme de remontage conforme à l'invention; 

la fig. 4 est une vue en coupe du mécanisme de remontage le long de la tige de remontoir; 

la fig. 5 est une vue du mécanisme de remontage en coupe dépliée passant par les engrenages concernés 


lorsque le barillet de mouvement est entrainé et le barillet d'automate est débrayé; 
la fig. 6 est une vue du dispositif d'embrayage/débrayage cóté automate en position de débrayage; 
la fig. 7 est une vue du dispositif d'embrayage/débrayage cóté mouvement en position d'embrayage; 


la fig. 8 est une vue du mécanisme de remontage en coupe dépliée passant par les engrenages concernés 
lorsque le barillet de mouvement est débrayé et le barillet d'automate est entrainé; 


la fig. 9 est une vue du dispositif d'embrayage/débrayage cóté automate en position d'embrayage; 

la fig. 10 — est une vue du dispositif d'embrayage/débrayage côté mouvement en position de débrayage; 
la fig. 11 est une vue en perspective du pignon de remontoir; 

la fig. 12 est une vue en perspective du pignon coulant; et 


la fig. 13 est une vue en perspective côté automate du pignon coulant et du pignon de remontoir en position de re- 
montage. 


Description détaillée d’un mode de réalisation préféré 


[0015] La présente invention concerne un mécanisme de remontage d'au moins deux accumulateurs d'énergie prévus 
dans une pièce d’horlogerie. Ces deux accumulateurs peuvent être indépendants l’un de l’autre ou liés, par exemple 
au niveau de la décharge. Plus particulièrement, dans la description qui suit, les deux accumulateurs d'énergie sont 
indépendants ou autonomes, l’un des accumulateurs d'énergie étant un barillet de mouvement alimentant en énergie le 
mouvement de base de la pièce dhorlogerie et l'autre des accumulateurs d'énergie étant un barillet d'automate alimentant 
un automate prévu dans la pièce d’horlogerie. Il est bien évident que les accumulateurs d'énergie peuvent être utilisés 
pour alimenter en énergie tout autre mécanisme d'une pièce dhorlogerie, par exemple un mécanisme de sonnerie, de 
seconde morte ou de réveil, ou tout autre mécanisme approprié. 
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[0016] Dans l'exemple décrit ci-dessous, le premier accumulateur d'énergie est le barillet de mouvement et le second 
accumulateur d'énergie est le barillet d'automate. Il est toutefois bien évident que les rôles peuvent être inversés, le 
caractère «premier» ou «second» attribué dans la présente description au barillet de mouvement, respectivement au 
barillet d'automate n'étant pas limitatif. 


[0017] En référence à la fig. 1, il est représenté un mécanisme de remontage 1 d'une pièce d'horlogerie qui comporte 
d’une manière classique une tige de remontoir 2 sur laquelle sont montés un pignon de remontoir 4 et un pignon coulant 
6. La tige de remontoir 2 est logée dans une platine 7 et est agencée pour occuper au moins deux positions axiales, à 
savoir une première position de remontage dans laquelle la rotation de la tige de remontoir dans un sens (ici sens horaire) 
entraîne l’armage du barillet de mouvement et la rotation de la tige de remontoir dans l’autre sens (ici antihoraire) entraîne 
l'armage du barillet d'automate comme on le verra ci-dessous, et une deuxième position de mise à l'heure dans laquelle 
la rotation de la tige de remontoir dans les deux sens horaire et antihoraire permet la mise à l'heure du mouvement, aucun 
des premier et second accumulateurs d'énergie ne pouvant alors être armé, quel que soit le sens de rotation de la tige 
de remontoir. D'une manière connue de l'homme du métier, le pignon de remontoir 4 est monté libre en rotation sur une 
partie cylindrique de la tige de remontoir 2. Le pignon coulant 6 présente un trou carré et est monté coulissant sur un carré 
correspondant prévu à l'extrémité de la tige de remontoir 2. Le pignon coulant 6 peut ainsi coulisser entre la position de 
remontage dans laquelle il engrène avec le pignon de remontoir 4 et la position de mise à l’heure dans laquelle le pignon 
coulant 6 est séparé du pignon de remontoir 4 et engréne avec le mécanisme de mise à l'heure. Le déplacement du pignon 
coulant 6 est assuré par un mécanisme comprenant une tirette et une bascule. Tous ces éléments et mécanismes sont 
connus de l'homme du métier et ne nécessitent pas de description plus détaillée. 


[0018] On notera toutefois qu'a la différence des mécanismes de remontage classiques, le pignon coulant et le pignon de 
remontoir ne s'engrénent pas par une denture Breguet mais présentent en regard l’un de l’autre des dentures de chant 
droites agencées pour permettre l'entraînement du pignon de remontoir 4 par le pignon coulant 6 dans les deux sens de 
rotation horaire et antihoraire de la tige de remontoir 2, ladite tige de remontoir 2 et le pignon coulant 6 occupant une 
même position axiale de remontage. 


[0019] En référence plus particulièrement aux fig. 11 à 18, les dentures de chant droites du pignon coulant 6 et du pignon 
de remontoir 4 peuvent être des dentures à crabot. A cet effet, le pignon de remontoir 4 et le pignon coulant 6 présentent 
respectivement, au lieu d’une denture Breguet, des dents 8 en forme de créneaux se terminant par deux faces inclinées 
se joignant au sommet du créneau et alternant avec des évidements 10 de forme complémentaire à celle des dents 8 
permettant leur engrenement par l'engagement des dents 8 de l'un dans les évidements correspondants 10 de l'autre. 
Cette forme de dentures de chant à crabot permet au pignon coulant 6 de venir s'emboiter (se «craboter») facilement dans 
le pignon de remontoir 4, et de transmettre plus de couple lorsqu'ils sont en position de remontage, comme le montre la 
fig. 13. Ces dentures de chant à crabot sont également usinables sans grande contrainte. D'une maniére connue en soi, 
le pignon de remontoir 4 comprend également une denture périphérique 12 agencée pour coopérer avec les premier et 
second dispositifs d'embrayage/débrayage comme cela sera détaillé ci-dessous. Le pignon coulant 6 comprend également 
une denture de chant 14, opposée à la denture de chant à crabots 8, agencée pour coopérer avec le mécanisme de 
mise à l'heure. 


[0020] Conformément à l'invention, et en référence aux fig. 1 à 4, le mécanisme de remontage comprend un premier 
dispositif d'embrayage/débrayage 16 et un second dispositif d'embrayage/débrayage 18 disposés de part et d'autre de 
la tige de remontoir 2 par rapport à la platine 7, lesdits premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16 et 18 
coopérant chacun avec le pignon de remontoir 4. A cet effet, la tige de remontoir 2 est avantageusement logée dans la 
platine 7 de maniére à ce que le pignon de remontoir 4 soit opérationnel de part et d'autre de la tige de remontoir 2 par 
rapport à la platine 7. Cela signifie que le pignon de remontoir 4 est disposé dans un logement prévu dans la platine 7 
et les organes autour du pignon de remontoir 4 sont agencés de sorte que le pignon de remontoir 4 puisse engrener 
avec chacun des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16 et 18 placés de part et d'autre de la tige de 
remontoir 2 par rapport à la platine 7. 


[0021] En outre, les premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16 et 18 sont agencés pour que l'un des premier 
et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16, 18: 


— occupe une position d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir 4 et le premier accumulateur d'énergie tandis 
que l'autre des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16, 18 occupe une position de débrayage pour 
débrayer le second accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir 2 est tournée dans un sens, et 

— occupe une position de débrayage pour débrayer le premier accumulateur d'énergie tandis que l'autre des premier 
et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16, 18 occupe une position d'embrayage pour embrayer le pignon de 
remontoir 4 et le second accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir 2 est tournée dans l'autre sens. 


[0022] Selon l'invention, l'un des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16, 18, en l'occurrence ici arbitrai- 
rement le premier dispositif d'embrayage/débrayage 16, comprend une premiére roue de couronne 20 coopérant avec 
la denture périphérique 12 du pignon de remontoir 4 et sur laquelle est montée une premiére bascule d'embrayage 22. 
Ladite premiére bascule d'embrayage 22 porte à son extrémité libre un premier pignon entraineur 24 agencé pour pouvoir 
relier cinématiquement la premiére roue de couronne 20 au premier accumulateur d'énergie 26, ici le barillet de mouve- 
ment. Plus particuliérement, le premier pignon entraineur 24 est positionné sur la premiére bascule d'embrayage 22 et 
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agencé d'une part pour engrener avec la premiére roue de couronne 20 et d'autre part pour pouvoir engrener avec un 
premier rochet 28 coopérant avec le premier accumulateur d'énergie 26. Il est bien évident que, dans une autre variante 
non représentée selon laquelle l'armage du barillet de mouvement se fait par le tambour afin de faire tourner le barillet 
dans le sens opposé, le premier pignon entraîneur sera alors agencé pour engrener avec le tambour dudit barillet. 


[0023] Ladite première bascule d'embrayage 22 est montée libre sur l'axe de ladite première roue de couronne 20 et le 
premier pignon entraîneur 24 est monté à friction sur ladite première bascule d'embrayage 22, de sorte que, tant que le 
premier dispositif d'embrayage 16 n’occupe pas sa position d'embrayage, ladite première bascule d'embrayage 22 et le 
premier pignon entraîneur 24 pivotent solidairement avec ladite première roue de couronne 20 pour passer: 


- en position d'embrayage et lier cinématiquement le premier pignon entraîneur 24 au premier rochet 28 du premier 
accumulateur d'énergie 26 puis, une fois le premier pignon entraîneur 24 au contact du premier rochet 28 du premier 
accumulateur d'énergie 26, la première bascule d'embrayage 22 est empêchée de continuer à pivoter et le premier 
pignon entraîneur 24 se désolidarise de la première bascule d'embrayage 22 grâce à la friction, permettant ainsi 
l'entraînement du premier pignon entraîneur 24 par le pignon de remontoir 4 via la première roue de couronne 20 
pour remonter le premier accumulateur d'énergie 26 lorsque la tige de remontoir 2 est tournée dans un premier sens, 
par exemple le sens horaire, 

- en position de débrayage en éloignant le premier pignon entraîneur 24 du premier accumulateur d'énergie 26 lorsque 
la tige de remontoir 2 est tournée dans un second sens inverse, dans ce cas le sens antihoraire. 


[0024] Dans l'exemple décrit ici, le premier dispositif d'embrayage/débrayage 16 est disposé côté mouvement pour assurer 
le remontage du barillet de mouvement. 


[0025] De l’autre côté de la platine 7, opposé au mouvement, il est prévu une planche 30 sur laquelle sont montés les 
éléments du mécanisme de l'automate, et notamment le second accumulateur d'énergie 27, ici le barillet d'automate, et 
l'autre des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage 16, 18, ici le second dispositif dembrayage/debrayage 
18, comme le montre la fig. 3. Ainsi, dans la variante représentée, les premier et second accumulateurs d'énergie sont 
disposés de part et d’autre de la tige de remontoir 2 par rapport à la platine 7. Il est bien évident que dans une variante 
non représentée, les premier et second accumulateurs d'énergie peuvent être disposés du même côté, des mobiles in- 
termédiaires étant alors utilisés pour lier cinématiquement chaque dispositif d’embrayage/débrayage à son accumulateur 
d'énergie associé. 

[0026] Le second dispositif d'embrayage/débrayage 18 comprend un pignon de remontoir intermédiaire 32 monté sur le 
châssis du mouvement et coopérant avec la denture périphérique 12 du pignon de remontoir 4 qui est agencé pour que 
sa denture périphérique 12 soit accessible et opérationnelle également de ce côté de la pièce d'horlogerie, c’est-à-dire 
côté planche ou côté automate. Le second dispositif d’embrayage/débrayage 18 comprend également une seconde roue 
de couronne 34 coopérant avec le pignon de remontoir 4 via le pignon de remontoir intermédiaire 32, et sur laquelle est 
montée une seconde bascule d'embrayage 36. Ladite seconde bascule d'embrayage 36 porte à son extrémité libre un 
second pignon entraîneur 38 agencé pour pouvoir relier cinématiquement la seconde roue de couronne 34 au second 
accumulateur d'énergie 27, ici le barillet d'automate. Plus particulièrement, le second pignon entraîneur 38 est positionné 
sur la seconde bascule d'embrayage 36 et agencé d'une part pour engrener avec la seconde roue de couronne 34 et 
d'autre part pour pouvoir engrener avec un second rochet 40 coopérant avec le second accumulateur d'énergie 27. Il est 
bien évident que, dans une autre variante non représentée selon laquelle l'armage du barillet d'automate se fait par le 
tambour afin de faire tourner le barillet dans le sens opposé, le premier pignon entraîneur sera alors agencé pour engrener 
avec le tambour dudit barillet. 


[0027] Dans l'exemple décrit ici, les premier et second accumulateurs d'énergie 26, 27 sont remontés par leur rochet 
respectif, des mécanismes anti-retour (non représentés) tels que cliquet, ressort ou sautoir, connus de l’homme du métier, 
étant prévus au niveau du rochet pour empêcher le rochet de revenir en arrière. 


[0028] Ladite seconde bascule d'embrayage 36 est montée libre sur l'axe de la seconde roue de couronne 34 et le second 
pignon entraîneur 38 est monté a friction sur ladite seconde bascule d'embrayage 36, de sorte que, tant que le second 
dispositif d'embrayage 18 n’occupe pas sa position d'embrayage, ladite seconde bascule d'embrayage 36 et le second 
pignon entraîneur 38 pivotent solidairement avec ladite seconde roue de couronne 34 pour passer: 


- en position d'embrayage et lier cinématiquement le second pignon entraîneur 38 au second rochet 40 du second 
accumulateur d'énergie 27 puis, une fois le second pignon entraîneur 38 au contact du second rochet 40 du second 
accumulateur d'énergie 27, la seconde bascule d'embrayage 36 est empéchée de continuer à pivoter et le second 
pignon entraîneur 38 se désolidarise de la seconde bascule d'embrayage 36 grâce à la friction, permettant ainsi 
l'entrainement du second pignon entraîneur 38 par le pignon de remontoir 4 via le pignon de remontoir intermédiaire 
32 et la seconde roue de couronne 34 pour remonter le second accumulateur d'énergie 27 lorsque la tige de remontoir 
2 est tournée dans le second sens, à savoir ici le sens antihoraire, 

- en position de débrayage en éloignant le second pignon entraîneur 38 du second accumulateur d'énergie 27 lorsque 
la tige de remontoir 2 est tournée dans le premier sens, à savoir ici le sens horaire. 


[0029] ІІ est bien évident que les sens de rotation de la tige de remontoir décrits ici ne sont pas limitatifs et qu'ils peuvent 
être inversés, le premier accumulateur d'énergie pouvant être remonté par rotation de la tige de remontoir dans le sens 
antihoraire, le second accumulateur d'énergie étant alors remonté par rotation de la tige de remontoir dans le sens horaire. 
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[0030] De plus, il est à noter que l'utilisation d'un pignon de remontoir intermédiaire est facultative et sera à adapter 
par 'homme du métier en fonction par exemple du positionnement et du sens de rotation des autres composants de la 
construction, et notamment par exemple en fonction des sens de rotation des barillets. Si les barillets doivent avoir des 
sens de fonctionnement opposés, l'homme du métier sait comment agencer leurs composants (tambour, ressort, arbre) 
en conséquence. 


[0031] Le fonctionnement du mécanisme de remontage selon l'invention est le suivant: en référence aux fig. 5 à 7, lorsqu'il 
est nécessaire de remonter le barillet de mouvement, la tige de remontoir 2 est positionnée dans sa position axiale de 
remontage pour que le pignon coulant 6 engrène avec le pignon de remontoir 4 comme le montre la fig. 13, puis la tige 
de remontoir 2 est tournée dans le sens horaire. Cette rotation de la tige de remontoir 2 entraîne la rotation du pignon de 
remontoir 4 dans le sens horaire. Côté mouvement, le pignon de remontoir 4 engrène avec la première roue de couronne 
20 pour la faire pivoter dans le sens antihoraire. La première bascule d'embrayage 22 et le premier pignon entraîneur 24 
étant solidaires du fait de la friction et de l'absence de transmission de couple à travers les rouages, et le premier pignon 
entraîneur 24 étant en prise avec la première roue de couronne 20, la première bascule d'embrayage 22 et le premier 
pignon entraîneur 24 pivotent solidairement avec ladite première roue de couronne 20 autour de son axe dans le sens 
antihoraire jusqu’à ce que le premier pignon entraîneur 24 entre en contact avec le premier rochet 28. Le premier dispositif 
d'embrayage/débrayage 16 est en position d'embrayage, comme le montrent les fig. 5 et 7. Le pivotement de la première 
bascule d'embrayage 22 étant désormais empêché, le premier pignon entraîneur 24 se desolidarise alors de la première 
bascule d'embrayage 22 grâce а la friction, de sorte que la rotation de la première roue de couronne 20 entraînée par le 
pignon de remontoir 4 entraîne maintenant la rotation du premier pignon entraîneur 24 qui engrène avec le premier rochet 
28 pour le remontage du barillet de mouvement. 


[0032] En parallèle, côté planche ou côté automate, la rotation du pignon de remontoir 4 dans le sens horaire entraîne la 
rotation du pignon de remontoir intermédiaire 32 dans le sens antihoraire. Cette rotation du pignon de remontoir intermé- 
diaire 32 entraîne la rotation de la seconde roue de couronne 34 dans le sens horaire. La deuxième bascule d'embrayage 
36 et le second pignon entraîneur 38 étant solidaires du fait de la friction et de l'absence de transmission de couple a 
travers les rouages, et le second pignon entraîneur 38 étant en prise avec la seconde roue de couronne 34, la seconde 
bascule d'embrayage 36 et le second pignon entraîneur 38 pivotent solidairement avec ladite seconde roue de couronne 34 
autour de son axe dans le sens horaire pour écarter ledit second pignon entraîneur 38 du second accumulateur d'énergie 
27 comme le montrent les fig. 5 et 6. Le second dispositif dembrayage/debrayage 18 est alors en position de débrayage 
de sorte que le second accumulateur d'énergie 27 n'est pas remonté pendant le remontage du premier accumulateur 
d'énergie 26 par rotation de la tige de remontoir 2 dans le sens horaire. 


[0033] Pour remonter le second accumulateur d'énergie, ici le barillet d'automate, en référence aux fig. 8 à 10, la tige 
de remontoir 2 est toujours positionnée dans sa position axiale de remontage pour que le pignon coulant 6, qui ne s’est 
pas déplacé, engrène toujours avec le pignon de remontoir 4 comme le montre la fig. 13, puis la tige de remontoir 2 est 
tournée dans le sens antihoraire. Cette rotation de la tige de remontoir 2 entraîne la rotation du pignon de remontoir 4 dans 
le sens antihoraire. Côté planche ou automate, la rotation du pignon de remontoir 4 dans le sens antihoraire entraîne la 
rotation du pignon de remontoir intermédiaire 32 dans le sens horaire. Cette rotation du pignon de remontoir intermédiaire 
32 entraîne la rotation de la seconde roue de couronne 34 dans le sens antihoraire. La deuxième bascule d'embrayage 
36 et le second pignon entraîneur 38 étant solidaires du fait de la friction et de l'absence de transmission de couple à 
travers les rouages, et le second pignon entraîneur 38 étant en prise avec la seconde roue de couronne 34, la seconde 
bascule d'embrayage 36 et le second pignon entraîneur 38 pivotent solidairement avec ladite seconde roue de couronne 
34 autour de son axe dans le sens antihoraire jusqu'à ce que le second pignon entraîneur 38 entre en contact avec le 
second rochet 40. Le second dispositif dembrayage/debrayage 18 est en position d'embrayage comme le montrent les fig. 
8 et 9. Le pivotement de la seconde bascule d'embrayage 36 étant désormais empêché, le second pignon entraîneur 38 
se désolidarise alors de la seconde bascule d'embrayage 36 grâce à la friction, de sorte que la rotation de la seconde roue 
de couronne 34 entraînée par le pignon de remontoir 4 et le pignon de remontoir intermédiaire 32 entraîne maintenant la 
rotation du second pignon entraîneur 38 qui engrène avec le second rochet 40 pour le remontage du barillet d'automate. 


[0034] En parallèle, côté mouvement, le pignon de remontoir 4 tournant dans le sens antihoraire engrène avec la première 
roue de couronne 20 pour la faire pivoter dans le sens horaire. La première bascule d'embrayage 22 et le premier pignon 
entraîneur 24 étant solidaires du fait de la friction et de l’absence de transmission de couple à travers les rouages, et le 
premier pignon entraîneur 24 étant en prise avec la première roue de couronne 20, la première bascule d'embrayage 22 et 
le premier pignon entraîneur 24 pivotent solidairement avec ladite première roue de couronne 20 autour de son axe dans 
le sens horaire pour écarter ledit premier pignon entraîneur 24 du premier accumulateur d'énergie 26 comme le montrent 
les fig. 8 et 10. Le premier dispositif dembrayage/debrayage 16 est alors en position de débrayage de sorte que le premier 
accumulateur d'énergie 26 n'est pas remonté pendant le remontage du second accumulateur d'énergie 27 par rotation 
de la tige de remontoir 2 dans le sens antihoraire. 


[0035] Ainsi, le mécanisme de remontage selon l'invention permet un remontage précis et fiable de deux accumulateurs 
d'énergie par la seule rotation de la tige de remontoir dans les deux sens, la tige de remontoir occupant une méme position 
axiale de remontage. 


CH 713 582 A2 


Revendications 


1. 


Mécanisme de remontage d'une piece dhorlogerie comprenant au moins un premier accumulateur d'énergie (26) 
agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accumulateur d'énergie (27) agencé pour 
alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant une tige de remontoir (2), 
un pignon de remontoir (4) et un pignon coulant (6) portés par ladite tige de remontoir (2) et présentant en regard 
l'un de l'autre des dentures droites agencées pour permettre l'entraînement du pignon de remontoir (4) par le pignon 
coulant (6) dans les deux sens de rotation de la tige de remontoir (2), ladite tige de remontoir (2) et le pignon coulant 
(6) occupant une même position axiale de remontage, caractérisé en ce que ladite tige de remontoir (2) est logée 
dans une platine (7) de manière à ce que le pignon de remontoir (4) soit opérationnel de part et d’autre de la tige de 
remontoir (2) par rapport à la platine (7) et en ce que le mécanisme de remontage comprend un premier et un second 
dispositifs d'embrayage/débrayage (16, 18) disposés de part et d'autre de la tige de remontoir (2) par rapport a la 
platine (7), coopérant avec le pignon de remontoir (4) et agencés pour que l’un desdits premier et second dispositifs 
d'embrayage/débrayage (16, 18) occupe une position d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir (4) et le 
premier accumulateur d'énergie (26) tandis que l’autre des premier et second dispositifs d'embrayage/'débrayage 
(16, 18) occupe une position de débrayage pour debrayer le second accumulateur d'énergie (27) lorsque la tige de 
remontoir (2) est tournée dans un sens, et occupe une position de débrayage pour débrayer le premier accumulateur 
d'énergie (26) tandis que l’autre des premier et second dispositifs d'embrayage/débrayage (16, 18) occupe une posi- 
tion d'embrayage pour embrayer le pignon de remontoir (4) et le second accumulateur d'énergie (27) lorsque la tige 
de remontoir (2) est tournée dans l’autre sens. 


Mécanisme de remontage selon la revendication 1, caractérisé en ce que l’un des premier et second dispositifs 
d'embrayage/débrayage (16, 18) comprend une première roue de couronne (20) coopérant avec le pignon de remon- 
toir (4) et sur laquelle est montée une première bascule d'embrayage (22) portant un premier pignon entraîneur (24) 
agencé pour pouvoir relier cinématiquement la première roue de couronne (20) au premier accumulateur d'énergie 
(26), ladite première bascule d'embrayage (22) étant montée libre sur la première roue de couronne (20) et le premier 
pignon entraîneur (24) étant monté à friction sur ladite première bascule d'embrayage (22) de manière à pivoter soli- 
dairement avec ladite première roue de couronne (20) en position d'embrayage pour lier cinématiquement le premier 
pignon entraîneur (24) au premier accumulateur d'énergie (26) puis permettre l'entraînement du premier pignon en- 
traineur (24) par la première roue de couronne (20) pour remonter le premier accumulateur d'énergie (26), lorsque la 
tige de remontoir (2) est tournée dans un premier sens, et de manière à pivoter solidairement avec la première roue 
de couronne (20) en position de débrayage pour éloigner le premier pignon entraîneur (24) du premier accumulateur 
d'énergie (26), lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans un second sens inverse. 


Mécanisme de remontage selon l'une des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que l'autre des premier et second 
dispositifs d'embrayage/débrayage (16, 18) comprend une seconde roue de couronne (34) coopérant avec le pignon 
de remontoir (4) et sur laquelle est montée une seconde bascule d'embrayage (36) portant un second pignon entrai- 
neur (38) agencé pour pouvoir relier cinématiquement la seconde roue de couronne (34) au second accumulateur 
d'énergie (27), ladite seconde bascule d'embrayage (36) étant montée libre sur la seconde roue de couronne (34) et 
le second pignon entraineur (38) étant monté à friction sur ladite seconde bascule d'embrayage (36) de maniére à 
pivoter solidairement avec ladite seconde roue de couronne (34) en position d'embrayage pour lier cinématiquement 
le second pignon entraineur (38) au second accumulateur d'énergie (27) puis permettre l'entrainement du second 
pignon entraineur (38) par la seconde roue de couronne (34) pour remonter le second accumulateur d'énergie (27), 
lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans le second sens, et de maniére à pivoter solidairement avec la se- 
conde roue de couronne (34) en position de débrayage pour éloigner le second pignon entraineur (38) du second 
accumulateur d'énergie (27), lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans le premier sens. 


Mécanisme de remontage selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les dentures droites du 
pignon coulant (6) et du pignon de remontoir (4) sont des dentures à crabot. 


Mécanisme de remontage selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le pignon coulant (6) et le pignon 
de remontoir (4) présentent respectivement des dents (8) en forme de créneaux se terminant par deux faces inclinées 
se joignant au sommet et alternant avec des évidements (10) de forme complémentaire à celle des dents (8) permet- 
tant leur engrénement par l'engagement des dents (8) de l'un dans les évidements (10) correspondants de l'autre. 


Mécanisme de remontage selon la revendication 2, caractérisé en ce que le premier pignon entraineur (24) est agencé 
pour pouvoir engrener, lorsque le premier dispositif d'embrayage/débrayage (16) est en position d'embrayage, avec 
un premier rochet (28) coopérant avec le premier accumulateur d'énergie (26). 


Mécanisme de remontage selon la revendication 3, caractérisé en ce que le second pignon entraineur (38) est agencé 
pour pouvoir engrener, lorsque le second dispositif d'embrayage/débrayage (18) est en position d'embrayage, avec 
un second rochet (40) coopérant avec le second accumulateur d'énergie (27). 


Mécanisme de remontage selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que les premier 
et second accumulateurs d'énergie (26, 27) sont disposés de part et d'autre de la tige de remontoir (2) par rapport 
à la platine (7). 
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9. Pièce dhorlogerie comprenant au moins un premier accumulateur d'énergie (26) agencé pour alimenter en énergie un 
premier mécanisme, un second accumulateur d'énergie (27) agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, 
et un mécanisme de remontage selon l’une des revendications précédentes. 
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(54) Mécanisme de remontage d'une pièce d'horlogerie. 


(57) L'invention se rapporte à un mécanisme de remontage (1) 
d'une pièce dhorlogerie comprenant au moins un premier et un 
second accumulateurs d'énergie (3, 5), ledit mécanisme de re- 
montage (1) comportant une tige de remontoir (2), un pignon 
de remontoir (4) et un pignon coulant (6) présentant en regard 
l'un de l'autre des dentures droites agencées pour permettre 
l'entrainement du pignon de remontoir (4) par le pignon coulant 
(6) dans les deux sens de rotation de la tige de remontoir (2), 
ladite tige de remontoir (2) et le pignon coulant (6) occupant 
une méme position axiale de remontage. Le mécanisme de re- 
montage (1) comprend un dispositif d'embrayage (16) coopérant 
avec le pignon de remontoir (4) et agencé pour occuper une pre- 
miere position d'embrayage selon laquelle il embraye le pignon 
de remontoir (4) et le premier accumulateur d'énergie (3) lorsque 
la tige de remontoir (2) est tournée dans un sens, le second 
accumulateur d'énergie (5) étant débrayé, sans aucun contact 
avec ledit dispositif d'embrayage (16), et une seconde position 
d'embrayage selon laquelle il embraye le pignon de remontoir 
(4) et le second accumulateur d'énergie (5) lorsque la tige de 
remontoir (2) est tournée dans l'autre sens, le premier accumu- 
lateur d'énergie (3) étant débrayé, sans aucun contact avec ledit 
dispositif d'embrayage (16). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte a un mécanisme de remontage d'une piece d'horlogerie comprenant au moins un premier 
accumulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accumulateur d'énergie 
agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant une tige de remon- 
toir, un pignon de remontoir et un pignon coulant portés par ladite tige de remontoir et présentant en regard l’un de l’autre 
des dentures droites agencées pour permettre l'entraînement du pignon de remontoir par le pignon coulant dans les deux 
sens de rotation de la tige de remontoir, ladite tige de remontoir et le pignon coulant occupant une même position axiale 
de remontage. L'invention se rapporte également à une pièce dhorlogerie comprenant un tel mécanisme de remontage. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] Un tel mécanisme de remontage est par exemple décrit dans le brevet CH 330 202. Ce document décrit une 
montre-réveil comprenant un premier accumulateur d'énergie constitué par le barillet de mouvement et un second accu- 
mulateur d'énergie constitué par le barillet de sonnerie. Le mécanisme comprend une tige de remontoir agencée pour 
effectuer toutes les commandes du mouvement et du réveil, et notamment la mise à l'heure du mouvement et de la son- 
nerie, mais également le remontage du barillet de mouvement ou du barillet de sonnerie en tournant dans un sens ou 
dans l’autre la tige de remontoir lorsqu'elle occupe sa position médiane de remontage. А cet effet, le pignon coulant est 
en prise avec le pignon de remontoir par des dents de forme droite, et il est prévu une roue de couronne en prise avec le 
pignon de remontoir, et deux renvois de couronne, engrenant tous deux avec la roue de couronne et destinés à coopérer 
respectivement avec le rochet de chacun des barillets. L'engrénement des renvois de couronne avec le rochet du barillet 
correspondant est assuré par un ressort qui agit sur les axes des renvois de couronne pour les pousser et les amener 
en prise avec le rochet correspondant. Lorsque la tige de remontoir est tournée dans un sens ou dans l'autre, par l'effort 
tangentiel exercé par la roue de couronne sur les renvois, l'un des renvois de couronne opére le remontage du barillet 
correspondant tandis que l'autre fait décliquetage. Le décliquetage entraine la persistance d'un contact faible et cyclique 
entre les piéces. Un tel mécanisme est fragile du fait de la sollicitation permanente du ressort pour assurer un bon en- 
grénement des renvois de couronne avec le rochet correspondant. Une perte d'efficacité du ressort, par fatigue ou par 
vieillissement, entraine le risque que l'un ou l'autre des renvois ne coopére plus avec le rochet correspondant de sorte 
que le barillet associé ne pourra plus étre remonté. Un autre inconvénient est l'usure des renvois de couronne lors du 
décliquetage. De plus, cette construction impose un contróle des tolérances de fabrication du ressort. 


[0003] Le brevet CH 47 977 décrit également un mécanisme de remontage et de mise à l'heure de montre-réveil à deux 
barillets. Ce mécanisme comprend un rochet de remontage du barillet de mouvement constamment en prise avec une 
roue de couronne engrenant avec un pignon de remontoir, et disposé pour n'actionner l'arbre de barillet de mouvement 
que dans un sens de rotation de la tige. Le rochet de remontage du barillet de mouvement est utilisé pour transmettre 
le mouvement inverse de rotation de la tige soit au rochet de remontage du barillet de réveil soit à la roue de réveil par 
un renvoi pivoté sur une bascule manoeuvrable depuis l'extérieur de la montre. Ce mécanisme présente l'inconvénient 
de nécessiter l'actionnement d'une commande extérieure en plus de la rotation de la tige de remontoir pour remonter le 
barillet de sonnerie. 


Résumé de l'invention 
[0004] L'invention a notamment pour objectif de pallier les différents inconvénients des dispositifs connus. 


[0005] Plus précisément, un objectif de l'invention est de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage 
de deux accumulateurs d'énergie par la seule rotation de la tige de remontoir dans les deux sens. 


[0006] L'invention a également pour objectif de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage de deux 
accumulateurs d'énergie présentant une grande précision et fiable dans le temps. 


[0007] L'invention a également pour objectif de fournir un mécanisme de remontage permettant le remontage de deux 
accumulateurs d'énergie de construction simplifiée. 


[0008] A cet effet, la présente invention concerne un mécanisme de remontage d'une piéce d'horlogerie comprenant au 
moins un premier accumulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accu- 
mulateur d'énergie agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant 
une tige de remontoir, un pignon de remontoir et un pignon coulant portés par ladite tige de remontoir et présentant en 
regard l'un de l'autre des dentures droites agencées pour permettre l'entrainement du pignon de remontoir par le pignon 
coulant dans les deux sens de rotation de la tige de remontoir, ladite tige de remontoir et le pignon coulant occupant une 
méme position axiale de remontage. 


[0009] Selon l'invention, le mécanisme de remontage comprend un dispositif d'embrayage coopérant avec le pignon de 
remontoir et agencé pour occuper une premiére position d'embrayage selon laquelle il embraye le pignon de remontoir et le 
premier accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir est tournée dans un sens, le second accumulateur d'énergie 
étant débrayé, sans aucun contact avec ledit dispositif d'embrayage, et une seconde position d'embrayage selon laquelle il 
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embraye le pignon de remontoir et le second accumulateur d'énergie lorsque la tige de remontoir esttournee dans l'autre 
sens, le premier accumulateur d'énergie étant débrayé, sans aucun contact avec ledit dispositif d'embrayage. 


[0010] Ainsi, le mécanisme de remontage selon l'invention permet de remonter deux accumulateurs d'énergie par la seule 
rotation de la tige de remontoir dans un sens et dans l’autre, au moyen d’un mécanisme de construction simplifiée. 


[0011] De plus, lorsque l'un des accumulateurs d'énergie est remonté au moyen du dispositif d'embrayage, l'autre des 
accumulateurs d'énergie est débrayé, ce qui signifie une absence totale de contact avec le dispositif d'embrayage et donc 
la suppression du risque d’usure, contrairement à un décliquetage. 


[0012] Le mécanisme de remontage selon l'invention est particulièrement approprié pour remonter un barillet de mouve- 
ment constituant l'un des accumulateurs d'énergie et pour remonter un barillet d'un automate indépendant constituant 
l'autre des accumulateurs d'énergie. 


[0013] La présente invention concerne également une piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme de remontage tel 
que défini ci-dessus. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront plus clairement à la lecture de la description 
suivante d'un mode de réalisation particulier de l'invention, donné à titre de simple exemple illustratif et non limitatif, et 
des figures annexées, parmi lesquelles: 


la fig. 1 est une vue en perspective, cóté ponts, du mécanisme de remontage conforme à l'invention, le dispositif 
d'embrayage étant dans sa premiére position d'embrayage, la tige de remontoir ayant été tournée dans le 
sens horaire; 


la fig. 2 est une vue en coupe dépliée du dispositif d'embrayage dans sa premiére position d'embrayage, cóté 
ponts; 


la fig. 3 est une vue cóté pont, du mécanisme de remontage conforme à l'invention, le dispositif d'embrayage 
étant dans sa premiére position d'embrayage; 


la fig. 4 est une vue cóté cadran, du mécanisme de remontage conforme à l'invention, le dispositif d'embrayage 
étant dans sa premiére position d'embrayage; 


la fig. 5 est une vue cóté ponts, du mécanisme de remontage conforme à l'invention, le dispositif d'embrayage 
étant dans sa seconde position d'embrayage, la tige de remontoir ayant été tournée dans le sens antiho- 


raire; 
la fig. 6 est une vue en perspective du pignon de remontoir; et 
la fig. 7 est une vue en perspective du pignon coulant. 


Description détaillée d'un mode de réalisation préféré 


[0015] La présente invention concerne un mécanisme de remontage d'au moins deux accumulateurs d'énergie prévus 
dans une piéce d'horlogerie. Ces deux accumulateurs peuvent étre indépendants l'un de l'autre ou liés, par exemple au 
niveau de la décharge. Plus particulièrement, dans la description qui suit, les deux accumulateurs d'énergie sont indépen- 
dants ou autonomes, l'un des accumulateurs d'énergie étant un barillet de mouvement alimentant en énergie le mouve- 
ment de base de la piéce d'horlogerie et l'autre des accumulateurs d'énergie étant par exemple un barillet d'automate 
alimentant un automate prévu dans la pièce d'horlogerie. ПІ est bien évident que les accumulateurs d'énergie peuvent être 
utilisés pour alimenter en énergie tout autre mécanisme d'une piéce d'horlogerie, par exemple un mécanisme de sonnerie, 
de seconde morte ou de réveil, ou tout autre mécanisme approprié. 


[0016] Dans l'exemple décrit ci-dessous, le premier accumulateur d'énergie est constitué par un premier barillet, par 
exemple le barillet de mouvement, et le second accumulateur d'énergie est constitué par un second barillet, par exemple 
le barillet d'automate. Il est toutefois bien évident que les róles peuvent étre inversés, le caractére «premier» ou «second» 
attribué dans la présente description au barillet de mouvement, respectivement au barillet d'automate n'étant pas limitatif. 


[0017] En référence notamment aux fig. 1 et 2, il est représenté un mécanisme de remontage 1 d'une piéce d'horlogerie 
qui comporte d'une maniére classique une tige de remontoir 2 sur laquelle sont montés un pignon de remontoir 4 et un 
pignon coulant 6. La tige de remontoir 2 est agencée pour occuper au moins deux positions axiales, à savoir une première 
position de remontage dans laquelle la rotation de la tige de remontoir 2 dans un sens (ici sens horaire) entraine l'armage 
du premier accumulateur d'énergie 3, c'est-à-dire le premier barillet, et la rotation de la tige de remontoir 2 dans l'autre 
sens (ici antihoraire) entraine l'armage du second accumulateur d'énergie 5, c'est-à-dire le second barillet, comme on le 
verra ci-dessous, et une deuxiéme position de mise à l'heure dans laquelle la rotation de la tige de remontoir dans les 
deux sens horaire et antihoraire permet la mise à l'heure du mouvement, aucun des premier et second accumulateurs 
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d'énergie ne pouvant alors étre armé, quel que soit le sens de rotation de la tige de remontoir D'une maniére connue de 
l'homme du métier, le pignon de remontoir 4 est monté libre en rotation sur une partie cylindrique de la tige de remontoir 
2. Le pignon coulant 6 présente un trou carré et est monté coulissant sur un carré correspondant prévu à l'extrémité de 
la tige de remontoir 2. Le pignon coulant 6 peut ainsi coulisser entre la position de remontage dans laquelle il engrène 
avec le pignon de remontoir 4 et la position de mise à l'heure dans laquelle le pignon coulant 6 est séparé du pignon 
de remontoir 4 et engréne avec le mécanisme de mise à l'heure. Le déplacement du pignon coulant 6 est assuré par un 
mécanisme comprenant une tirette 7 et une bascule 9, visibles sur la fig. 4. Tous ces éléments et mécanismes sont connus 
de l'homme du métier et ne nécessitent pas de description plus détaillée. 


[0018] On notera toutefois qu'à la différence des mécanismes de remontage classiques, le pignon coulant et le pignon de 
remontoir ne s'engrénent pas par une denture Breguet mais présentent en regard l'un de l'autre des dentures de chant 
droites agencées pour permettre l'entrainement du pignon de remontoir 4 par le pignon coulant 6 dans les deux sens de 
rotation horaire et antihoraire de la tige de remontoir 2, ladite tige de remontoir 2 et le pignon coulant 6 occupant une 
méme position axiale de remontage. 


[0019] En référence plus particuliérement aux fig. 6 et 7, les dentures de chant droites du pignon coulant 6 et du pignon 
de remontoir 4 peuvent étre des dentures à crabot. A cet effet, le pignon de remontoir 4 et le pignon coulant 6 présentent 
respectivement, au lieu d'une denture Breguet, des dents 8 en forme de créneaux se terminant par deux faces inclinées 
se joignant au sommet du créneau et alternant avec des évidements 10 de forme complémentaire à celle des dents 8 
permettant leur engrénement par l'engagement des dents 8 de l'un dans les évidements correspondants 10 de l'autre. 
Cette forme de dentures de chant à crabot permet au pignon coulant 6 de venir s'emboiter (se «craboter») facilement dans 
le pignon de remontoir 4, et de transmettre plus de couple lorsqu'ils sont en position de remontage, comme le montre 
la fig. 4. Ces dentures de chant à crabot sont également usinables sans grande contrainte. D'une maniére connue en 
soi, le pignon de remontoir 4 comprend également une denture périphérique 12 agencée pour coopérer avec le dispositif 
d'embrayage comme cela sera détaillé ci-dessous. Le pignon coulant 6 comprend également une denture de chant 14, 
opposée à la denture de chant à crabots 8, agencée pour coopérer avec le mécanisme de mise à l'heure. 


[0020] Conformément à l'invention, et en référence aux fig. 1 à 4, le mécanisme de remontage comprend un dispositif 
d'embrayage 16 coopérant avec le pignon de remontoir 4. 


[0021] En outre, le dispositif d'embrayage 16 est agencé pour occuper: 


— une première position d'embrayage selon laquelle ledit dispositif d'embrayage 16 embraye le pignon de remontoir 4 
et le premier accumulateur d'énergie 3 lorsque la tige de remontoir 2 est tournée dans un sens (ici sens horaire), le 
second accumulateur d'énergie 5 étant alors débrayé, sans aucun contact avec ledit dispositif d'embrayage 16, et 

— une seconde position d'embrayage selon laquelle ledit dispositif d'embrayage 16 embraye le pignon de remontoir 4 et 
le second accumulateur d'énergie 5 lorsque la tige de remontoir 2 est tournée dans l'autre sens (ici sens antihoraire), 
le premier accumulateur d'énergie 3 étant alors débrayé, sans aucun contact avec ledit dispositif d'embrayage 16. 


[0022] Entre ces deux premiére et seconde positions d'embrayage, le dispositif d'embrayage 16 peut occuper des po- 
sitions intermédiaires et transitoires dans lesquelles il ne coopére avec aucun des premier et second accumulateurs 
d'énergie 3, 5. 


[0023] Selon l'invention, le dispositif d'embrayage 16 comprend une roue de couronne 20 coopérant avec la denture péri- 
phérique 12 du pignon de remontoir 4 et sur laquelle est montée une bascule d'embrayage 22. Ladite bascule d'embrayage 
22 porte à son extrémité libre un pignon entraineur 24 agencé pour pouvoir relier cinématiquement la roue de couronne 
20 à l'un ou l'autre des premier et second accumulateurs d'énergie 3,5. Plus particuliérement, le pignon entraineur 24 est 
positionné sur la bascule d'embrayage 22 et agencé d'une part pour engrener avec la roue de couronne 20 et d'autre part 
pour pouvoir engrener, selon l'exemple représenté, avec soit un premier rochet 28 coopérant avec le premier accumula- 
teur d'énergie 3 lorsque le dispositif d'embrayage 16 est en premiére position d'embrayage, soit avec un second rochet 
40 coopérant avec le second accumulateur d'énergie 5 lorsque ledit dispositif d'embrayage 16 est en seconde position 
d'embrayage. Dans l'exemple décrit ici, les premier et second accumulateurs d'énergie 3, 5 sont remontés par leur ro- 
chet respectif, des mécanismes anti-retour (non représentés) tels que cliquet, ressort ou sautoir, connus de l'homme du 
métier, étant prévus au niveau du rochet pour empécher le rochet de revenir en arriére. En outre, les premier et second 
accumulateurs d'énergie 3, 5 ont ici des sens de fonctionnement opposés. L'homme du métier sait comment agencer 
les composants des accumulateurs d'énergie 3, 5 (tambour, ressort, arbre) afin d'avoir deux barillets fonctionnant dans 
des sens opposés. Il est bien évident que, dans une autre variante non représentée, l'armage d'un des barillets peut se 
faire par le tambour afin de faire tourner le barillet dans le sens opposé, et le pignon entraineur sera alors agencé pour 
engrener avec le tambour dudit barillet. 


[0024] La bascule d'embrayage 22 est montée libre sur l'axe 21 de ladite roue de couronne 20 et le pignon entraineur 24 
est monté à friction sur ladite bascule d'embrayage 22, de sorte que, tant que le dispositif d'embrayage 16 n'occupe pas 
l'une des positions d'embrayage, ladite bascule d'embrayage 22 et le pignon entraîneur 24 pivotent solidairement avec 
ladite roue de couronne 20 pour passer: 
— en premiére position d'embrayage et lier cinématiquement le pignon entraineur 24 au premier rochet 28 du premier 
accumulateur d'énergie 3, puis, une fois le pignon entraineur 24 au contact du premier rochet 28 du premier accu- 
mulateur d'énergie 3, la bascule d'embrayage 22 est empéchée de continuer à pivoter et le pignon entraineur 24 se 
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désolidarise de la bascule dembrayage 22 grace à la friction, permettant ainsi l'entraînement du pignon entraîneur 24 
par le pignon de remontoir 4 via la roue de couronne 20 pour remonter le premier accumulateur d'énergie 3 lorsque 
la tige de remontoir 2 est tournée dans un premier sens, par exemple le sens horaire, le pignon entraîneur 24 étant 
de ce fait à distance du second accumulateur d'énergie 5, 

- en seconde position d'embrayage et lier cinématiquement le pignon entraîneur 24 au second rochet 40 du second 
accumulateur d'énergie 5 puis, une fois le pignon entraîneur 24 au contact du second rochet 40 du second accumu- 
lateur d'énergie 5, la bascule d'embrayage 22 est empéchée de continuer à pivoter et le pignon entraîneur 24 se 
desolidarise de la bascule d'embrayage 22 grace à la friction, permettant ainsi l'entraînement du pignon entraîneur 24 
par le pignon de remontoir 4 via la roue de couronne 20 pour remonter le second accumulateur d'énergie 5 lorsque 
la tige de remontoir 2 est tournée dans un second sens inverse, par exemple le sens antihoraire, le pignon entraîneur 
24 étant de ce fait à distance du premier accumulateur d'énergie 3. 


[0025] ІІ est bien évident que les sens de rotation de la tige de remontoir décrits ici ne sont pas limitatifs et qu'ils peuvent 
être inversés, le premier accumulateur d'énergie pouvant être remonté par rotation de la tige de remontoir dans le sens 
antihoraire, le second accumulateur d'énergie étant alors remonté par rotation de la tige de remontoir dans le sens horaire. 


[0026] En outre, selon un mode de réalisation préféré, les deux accumulateurs d'énergie sont disposés dans un même 
plan, à un même étage de la pièce d'horlogerie. Il est bien évident que dans une variante non représentée, les premier et 
second accumulateurs d'énergie peuvent être disposés à des étages différents, des mobiles intermédiaires et/ou renvois 
étant alors utilisés pour pouvoir lier cinématiquement le dispositif d'embrayage à chacun des accumulateurs d'énergie 
lorsqu'il occupe la position d'embrayage correspondante. De plus, l'utilisation de mobiles intermédiaires et/ou de renvois 
sera à adapter par l'homme du métier en fonction également du sens de rotation des autres composants de la construction, 
et notamment par exemple en fonction des sens de rotation des barillets. 


[0027] Le fonctionnement du mécanisme de remontage selon l'invention est le suivant: en référence aux fig. 1 à 4, lorsqu'il 
est nécessaire de remonter le premier accumulateur d'énergie 3 ou premier barillet, la tige de remontoir 2 est positionnée 
dans sa position axiale de remontage pour que le pignon coulant 6 engrène avec le pignon de remontoir 4 comme le 
montre la fig. 4, puis la tige de remontoir 2 est tournée dans le sens horaire. Cette rotation de la tige de remontoir 2 
entraîne la rotation du pignon de remontoir 4 dans le sens horaire. Le pignon de remontoir 4 engrène avec la roue de 
couronne 20 pour la faire pivoter dans le sens antihoraire (lorsque l'on regarde le cadran). La bascule d'embrayage 22 
et le pignon entraîneur 24 étant solidaires du fait de la friction et de l’absence de transmission de couple à travers les 
rouages, et le pignon entraîneur 24 étant en prise avec la roue de couronne 20, la bascule d'embrayage 22 et le pignon 
entraîneur 24 pivotent solidairement avec ladite roue de couronne 20 autour de son axe 21 dans le sens antihoraire 
jusqu'à ce que le pignon entraîneur 24 entre en contact avec le premier rochet 28 du premier accumulateur d'énergie 
3. Le dispositif d'embrayage 16 occupe alors sa première position d'embrayage, comme le montrent les fig. 1 à 4. Le 
pivotement de la bascule d'embrayage 22 étant désormais empêché, le pignon entraîneur 24 se desolidarise alors de la 
bascule d'embrayage 22 grâce à la friction, de sorte que la rotation de la roue de couronne 20 entraînée par le pignon 
de remontoir 4 entraîne maintenant la rotation du pignon entraîneur 24 qui engrène avec le premier rochet 28 pour le 
remontage du premier barillet 8. 


[0028] Lorsqu'il occupe sa première position d'embrayage, le dispositif d'embrayage 16 est positionné de sorte que la 
chaine cinématique qui le lie au second accumulateur d'énergie 5 est inactive, le dispositif d'embrayage 16 n'ayant aucun 
contact avec l’un des composants de cette chaine cinématique. Notamment, cette chaine cinématique ne comprend aucun 
composant en position de décliquetage. Plus particulièrement, comme le montrent les fig. 1 à 4, le pignon entraîneur 24 
ayant pivoté avec la bascule d'embrayage 22 en première position d'embrayage, aucun contact n'est alors possible entre 
le pignon entraîneur 24 et le second rochet 40, ou tout autre composant intermédiaire éventuellement prévu. 


[0029] Pour remonter le second accumulateur d'énergie 5, en référence à la fig. 5, la tige de remontoir 2 est toujours 
positionnée dans sa position axiale de remontage pour que le pignon coulant 6, qui ne s’est pas déplacé, engrène toujours 
avec le pignon de remontoir 4 (comme le montre la fig. 4), puis la tige de remontoir 2 est tournée dans le sens antihoraire. 
Cette rotation de la tige de remontoir 2 entraîne la rotation du pignon de remontoir 4 dans le sens antihoraire. Le pignon de 
remontoir 4 engrène avec la roue de couronne 20 pour la faire pivoter dans le sens horaire (lorsque l’on regarde le cadran). 
La bascule d'embrayage 22 et le pignon entraîneur 24 étant solidaires du fait de la friction et de l'absence de transmission 
de couple à travers les rouages, et le pignon entraîneur 24 étant toujours en prise avec la roue de couronne 20, la bascule 
d'embrayage 22 et le pignon entraîneur 24 pivotent solidairement avec ladite roue de couronne 20 autour de son axe 
21 dans le sens horaire jusqu’à ce que le pignon entraîneur 24 entre en contact avec le second rochet 40 du second 
accumulateur d'énergie 5. Le dispositif d'embrayage 16 occupe alors sa seconde position d'embrayage représentée sur 
la fig. 5. Le pivotement de la bascule d'embrayage 22 étant désormais empêché, le pignon entraîneur 24 se désolidarise 
alors de la bascule d'embrayage 22 grâce à la friction, de sorte que la rotation de la roue de couronne 20 entraînée par 
le pignon de remontoir 4 entraîne maintenant la rotation du pignon entraîneur 24 qui engrène avec le second rochet 40 
pour le remontage du second barillet 5. 


[0030] Lorsqu'il occupe sa seconde position d'embrayage, le dispositif d'embrayage 16 est positionné de sorte que la 
chaine cinématique qui le lie au premier accumulateur d'énergie З est inactive, le dispositif d'embrayage 16 n'ayant aucun 
contact avec l’un des composants de cette chaine cinématique. Notamment, cette chaine cinématique ne comprend aucun 
composant en position de décliquetage. Plus particulièrement, comme le montre la fig. 5, le pignon entraîneur 24 ayant 
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pivoté avec la bascule dembrayage 22 en seconde position d'embrayage, s'est écarté de la zone occupée par le premier 
accumulateur d'énergie 3, aucun contact n'étant alors possible entre le pignon entraíneur 24 et le premier rochet 28, ou 
tout autre composant intermédiaire éventuellement prévu. 


[0031] Ainsi, le mécanisme de remontage selon l'invention permet, au moyen d'un dispositif de construction simple, un 
remontage précis et fiable de deux accumulateurs d'énergie par la seule rotation de la tige de remontoir dans les deux 
sens, la tige de remontoir occupant une méme position axiale de remontage. 


Revendications 


1. 


Mécanisme de remontage d'une piéce d'horlogerie comprenant au moins un premier accumulateur d'énergie (3) 
agencé pour alimenter en énergie un premier mécanisme et un second accumulateur d'énergie (5) agencé pour 
alimenter en énergie un second mécanisme, ledit mécanisme de remontage comportant une tige de remontoir (2), un 
pignon de remontoir (4) et un pignon coulant (6) portés par ladite tige de remontoir (2) et présentant en regard l’un de 
l'autre des dentures droites agencées pour permettre l'entrainement du pignon de remontoir (4) par le pignon coulant 
(6) dans les deux sens de rotation de la tige de remontoir (2), ladite tige de remontoir (2) et le pignon coulant (6) 
occupant une même position axiale de remontage, caractérisé en ce que le mécanisme de remontage comprend un 
dispositif d'embrayage (16) coopérant avec le pignon de remontoir (4) et agencé pour occuper une première position 
d'embrayage selon laquelle il embraye le pignon de remontoir (4) et le premier accumulateur d'énergie (3) lorsque 
la tige de remontoir (2) est tournée dans un sens, le second accumulateur d'énergie (5) étant débrayé, sans aucun 
contact avec ledit dispositif d'embrayage (16), еї une seconde position d'embrayage selon laquelle il embraye le pignon 
de remontoir (4) et le second accumulateur d'énergie (5) lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans l’autre sens, 
le premier accumulateur d'énergie (3) étant débrayé, sans aucun contact avec ledit dispositif d'embrayage (16). 


Mécanisme de remontage selon la revendication 1, caractérisé en ce que le dispositif d'embrayage (16) comprend une 
roue de couronne (20) coopérant avec le pignon de remontoir (4) et sur laquelle est montée une bascule d'embrayage 
(22) portant un pignon entraîneur (24) agencé pour pouvoir relier cinématiquement la roue de couronne (20) à l’un 
ou l’autre des premier et second accumulateurs d'énergie (3, 5), ladite bascule d'embrayage (22) étant montée libre 
sur la roue de couronne (20) et le pignon entraîneur (24) étant monté à friction sur la bascule d'embrayage (22) de 
manière à pivoter solidairement avec ladite roue de couronne (20) dans la première position d'embrayage pour lier 
cinématiquement le pignon entraîneur (24) au premier accumulateur d'énergie (3) puis permettre l'entrainement du 
pignon entraîneur (24) par la roue de couronne (20) pour remonter le premier accumulateur d'énergie (3), lorsque 
la tige de remontoir (2) est tournée dans un premier sens, et de manière à pivoter solidairement avec ladite roue de 
couronne (20) dans la seconde position d'embrayage pour lier cinématiquement le pignon entraîneur (24) au second 
accumulateur d'énergie (5) puis permettre l'entrainement du pignon entraîneur (24) par la roue de couronne (20) 
pour remonter le second accumulateur d'énergie (5), lorsque la tige de remontoir (2) est tournée dans un second 
sens inverse. 


Mécanisme de remontage selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les dentures droites du 
pignon coulant (6) et du pignon de remontoir (4) sont des dentures à crabot. 


Mécanisme de remontage selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le pignon coulant (6) et le pignon 
de remontoir (4) présentent respectivement des dents (8) en forme de créneaux se terminant par deux faces inclinées 
se joignant au sommet et alternant avec des évidements (10) de forme complémentaire à celle des dents (8) permet- 
tant leur engrénement par l'engagement des dents (8) de l'un dans les évidements (10) correspondants de l'autre. 


Mécanisme de remontage selon l'une des revendications 2 à 4, caractérisé en ce que le pignon entraineur (24) 
est agencé pour pouvoir engrener avec un premier rochet (28) coopérant avec le premier accumulateur d'énergie 
(3) lorsque le dispositif d'embrayage (16) est en premiére position d'embrayage et pour pouvoir engrener avec un 
second rochet (40) coopérant avec le second accumulateur d'énergie (5) lorsque le dispositif d'embrayage (16) est 
en seconde position d'embrayage. 


Mécanisme de remontage selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les premier et second 
accumulateurs d'énergie (3, 5) sont disposés dans un méme plan. 


Piéce d'horlogerie comprenant au moins un premier accumulateur d'énergie (3) agencé pour alimenter en énergie un 
premier mécanisme, un second accumulateur d'énergie (5) agencé pour alimenter en énergie un second mécanisme, 
et un mécanisme de remontage selon l'une des revendications précédentes. 
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(54) Pièce d'horlogerie mécanique comprenant un mouvement dont la marche est améliorée par un 
dispositif de correction. 


(57) La pièce d'horlogerie mécanique est munie d'un mouve- 
ment qui comprend un mécanisme indicateur d'au moins une 
donnée temporelle, un résonateur mécanique (6) formant un os- 
cillateur esclave qui cadence la marche du mécanisme indica- 
teur, et un dispositif mécanique de correction (52) pour prévenir 
une dérive temporelle éventuelle dans la marche du mécanisme р 
indicateur Le dispositif mécanique de correction est forme par АА б 7 
un oscillateur mécanique maître (54) et un dispositif mécanique Ve 4 2 
(56) de freinage du résonateur mécanique, ce dispositif de frei- 
nage étant agencé pour pouvoir appliquer périodiquement audit 
résonateur mécanique des impulsions de freinage mécanique 
à une fréquence de freinage déterminée par l'oscillateur méca- 
nique maître. Ensuite, le système mécanique, formé dudit réso- 
nateur mécanique et du dispositif de freinage, est configuré de 
maniére à permettre au dispositif de freinage de pouvoir débuter 
les impulsions de freinage de préférence à n'importe quelle posi- 
tion dudit résonateur mécanique. De préférence, les impulsions 
de freinage ont une durée inférieure au quart d'une période de 
consigne. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne une piece d'horlogerie mécanique comprenant un mouvement dont la marche 
est améliorée par un dispositif de correction d'une dérive temporelle éventuelle dans le fonctionnement de l’oscillateur 
mécanique qui cadence la marche du mouvement. 


[0002] En particulier, la pièce dhorlogerie mécanique est formée, d'une part, par un mouvement comprenant: 


— un mécanisme indicateur d'au moins une donnée temporelle, 


— ип résonateur mécanique susceptible d'osciller le long d'un axe général d'oscillation autour d'une position neutre 
correspondant à son état d'énergie potentielle minimale, 


— un dispositif d'entretien du résonateur mécanique formant avec ce dernier un oscillateur mécanique qui est agen- 
cé pour cadencer la marche du mécanisme indicateur, chaque oscillation de cet oscillateur mécanique définis- 
sant une période d'oscillation, 


et, d'autre part, par un dispositif de correction d'une dérive temporelle éventuelle dans le fonctionnement de 
l'oscillateur mécanique susmentionné. Une telle dérive temporelle intervient notamment lorsque la période 
d'oscillation naturelle moyenne dudit oscillateur mécanique n'est pas égale à une période de consigne. Cette période 
de consigne est déterminée par un oscillateur auxiliaire qui est incorporé dans le dispositif de correction. 


Arrière-plan technologique 


[0003] Des piéces d'horlogerie telles que définies dans le domaine de l'invention ont été proposées dans quelques docu- 
ments antérieurs. Le brevet CH 597 636, publié en 1977, propose une telle piéce d'horlogerie en référence à sa fig. 3. Le 
mouvement est équipé d'un résonateur formé par un balancier-spiral et d'un dispositif d'entretien classique comprenant 
une ancre et une roue d'échappement en liaison cinématique avec un barillet muni d'un ressort. Ce mouvement horloger 
comprend en outre un dispositif électronique de régulation de la fréquence de son oscillateur mécanique. Ce dispositif de 
régulation comprend un circuit électronique et un ensemble magnétique formé d'une bobine plate, agencée sur un support 
sous la serge du balancier, et de deux aimants montés sur le balancier et agencés proches l'un de l'autre de maniére à 
passer tous deux au-dessus de la bobine lorsque l'oscillateur est activé. 


[0004] Le circuit électronique comprend une base de temps comprenant un résonateur à quartz et servant à générer un 
signal de fréquence de référence FR, cette fréquence de référence étant comparée avec la fréquence FG de l'oscillateur 
mécanique. La détection de la fréquence FG de l'oscillateur est réalisée via les signaux électriques générés dans la bobine 
par la paire d'aimants. Le circuit de régulation est agencé pour pouvoir engendrer momentanément un couple de freinage 
via un couplage magnétique aimant-bobine et une charge commutable reliée à la bobine. 


[0005] L'utilisation d'un systéme électromagnétique du type aimant-bobine pour coupler le balancier-spiral avec le dis- 
positif de régulation électronique engendre divers problémes. Premiérement, l'agencement d'aimants permanents sur le 
balancier a pour conséquence qu'un flux magnétique est constamment présent dans le mouvement horloger et que ce 
flux magnétique varie spatialement de maniére périodique. Un tel flux magnétique peut avoir une action néfaste sur divers 
organes ou éléments du mouvement horloger, notamment sur des éléments en matériau magnétique comme des piéces 
en matériau ferromagnétique. Ceci peut avoir des répercussions sur le bon fonctionnement du mouvement horloger et 
également augmenter des usures d'éléments pivotes. On peut certes penser à blinder dans une certaine mesure le sys- 
téme magnétique en question, mais un blindage nécessite des éléments particuliers qui sont portés par le balancier. Un 
tel blindage tend à augmenter l'encombrement du résonateur mécanique et son poids. De plus, il limite les possibilités de 
configurations esthétiques pour le balancier-spiral. 


[0006] L'homme du métier connait aussi des mouvements mécaniques horlogers auxquels on associe un dispositif de 
régulation de la fréquence de leur balancier-spiral qui est du type électromécanique. Plus précisément, la régulation in- 
tervient via une interaction mécanique entre le balancier-spiral et le dispositif de régulation, ce dernier étant agencé pour 
agir sur le balancier oscillant par un systéme formé d'une butée agencée sur le balancier et d'un actuateur muni d'un doigt 
mobile qui est actionné à une fréquence de freinage en direction de la butée, sans toutefois toucher la serge du balancier. 
Une telle piéce d'horlogerie est décrite dans le document FR 2 162 404. Selon le concept proposé dans ce document, on 
vise à synchroniser la fréquence de l'oscillateur mécanique sur celle d'un oscillateur à quartz par une interaction entre le 
doigt et la butée lorsque l'oscillateur mécanique présente une dérive temporelle relativement à une fréquence de consigne, 
le doigt étant prévu pour pouvoir soit bloquer momentanément le balancier qui est alors stoppé dans son mouvement 
durant un certain intervalle de temps (la butée venant en appui contre le doigt déplacé dans sa direction lors d'un retour 
du balancier en direction de sa position neutre), soit limiter l'amplitude d'oscillation lorsque le doigt arrive contre la butée 
alors que le balancier tourne en direction d'une de ses deux positions angulaires extrémes (définissant son amplitude), le 
doigt stoppant alors l'oscillation et le balancier repartant directement en sens inverse. 
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[0007] Un tel systéme de régulation présente de nombreux inconvénients et on peut sérieusement douter qu'il puisse 
former un système fonctionnel. L'actionnement périodique du doigt relativement au mouvement d’oscillation de la butée et 
également un déphasage initial potentiellement grand, pour l'oscillation de la butée par rapport au mouvement périodique 
du doigt en direction de cette butée, posent plusieurs problémes. On remarquera que l'interaction entre le doigt et la butée 
est limitée à une seule position angulaire du balancier, cette position angulaire étant définie par la position angulaire de 
l'actionneur relativement à l'axe du balancier-spiral et la position angulaire de la butée sur le balancier au repos (définissant 
sa position neutre). En effet, le mouvement du doigt est prévu pour permettre d'arréter le balancier par un contact avec la 
butée, mais le doigt est agencé pour ne pas venir en contact avec la serge du balancier. De plus, on notera que l'instant 
d'une interaction entre le doigt et la butée dépend aussi de l'amplitude de l'oscillation du balancier-spiral. 


[0008] On remarquera que la synchronisation souhaitée parait improbable. En effet, en particulier pour un balancier-spiral 
dont la fréquence est supérieure à la fréquence de consigne cadencant les va-et-vient du doigt et avec une premiére 
interaction entre le doigt et la butée qui retient momentanément le balancier revenant d'une de ses deux positions angu- 
laires extrémes (correction réduisant l'erreur), la deuxiéme interaction, aprés de nombreuses oscillations sans que la butée 
touche le doigt lors de son mouvement alternatif, sera certainement un arrét du balancier par le doigt avec inversion im- 
médiat de son sens d'oscillation, par le fait que la butée vient buter contre le doigt alors que le balancier tourne en direction 
de ladite position angulaire extréme (correction augmentant l'erreur). Ainsi, non seulement il y a une dérive temporelle non 
corrigée durant un intervalle de temps qui peut étre long, par exemple de plusieurs centaines de périodes d'oscillation, 
mais certaines interactions entre le doigt et la butée augmentent la dérive temporelle au lieu de la réduire ! On remarquera 
encore que le déphasage de l'oscillation de la butée, et donc du balancier-spiral, lors de la deuxième interaction susmen- 
tionnée peut étre important selon la position angulaire relative entre le doigt et la butée (balancier dans sa position neutre). 


[0009] On peut ainsi douter que la synchronisation voulue soit obtenue. De plus, en particulier si la fréquence naturelle 
du balancier-spiral est proche mais non égale à la fréquence de consigne, des situations oü le doigt est bloqué dans son 
mouvement en direction du balancier par la butée qui est située à cet instant en face du doigt sont prévisibles. De telles 
interactions parasites peuvent endommager l'oscillateur mécanique et/ou l'actuateur. De plus, ceci limite pratiquement 
l'étendue tangentielle du doigt. Finalement, la durée du maintien du doigt en position d'interaction avec la butée doit 
étre relativement courte, limitant donc une correction engendrant un retard. En conclusion, le fonctionnement de la piéce 
dhorlogerie proposée dans le document FR 2 162 404 paraît à l'homme du métier hautement improbable, et il se détourne 
d'un tel enseignement. 


Résumé de l'invention 


[0010] Un but de la présente invention est de trouver une solution aux problémes techniques et inconvénients de l'art 
antérieur mentionnés dans l'arriére-plan technologique. 


[0011] Dans le cadre de la présente invention, on cherche de maniére générale à améliorer la précision de la marche d'un 
mouvement horloger mécanique, c'est-à-dire de diminuer la dérive temporelle journaliére de ce mouvement mécanique. 
En particulier, la présente invention cherche à atteindre un tel but pour un mouvement horloger mécanique dont la marche 
est réglée initialement au mieux. En effet, un but général de l'invention est de trouver un dispositif de correction d'une dérive 
temporelle d'un mouvement mécanique, à savoir un dispositif de correction de sa marche pour augmenter sa précision, 
sans pour autant renoncer à ce qu'il puisse fonctionner de maniére autonome avec la meilleure précision qu'il lui est 
possible d'avoir gráce à ses propres caractéristiques, c'est-à-dire en l'absence du dispositif de correction ou lorsque ce 
dernier est inactif. 


[0012] Un autre but de la présente invention est d'atteindre les buts susmentionnés sans devoir incorporer des dispositifs 
électriques et/ou électroniques dans la piéce d'horlogerie selon l'invention, c'est-à-dire en utilisant des organes et systémes 
propres aux montres dites mécaniques, ces derniéres pouvant intégrer, selon divers développements dans le domaine 
de l'horlogerie mécanique, des éléments magnétiques comme des aimants et éléments ferromagnétiques, mais pas de 
dispositifs nécessitant une alimentation électrique et donc une source d'énergie électrique. 


[0013] A cet effet, la présente invention concerne une piéce d'horlogerie telle que définie précédemment dans le domaine 
technique, dans laquelle l'oscillateur mécanique mentionné est un oscillateur esclave et le dispositif de correction est du 
type mécanique, ce dispositif mécanique de correction étant formé par un oscillateur auxiliaire mécanique, lequel définit un 
oscillateur maitre, et par un dispositif mécanique de freinage du résonateur mécanique de l'oscillateur esclave. Le dispositif 
mécanique de freinage est agencé pour pouvoir appliquer au résonateur mécanique de l'oscillateur esclave un couple 
de freinage mécanique durant des impulsions de freinage périodiques qui sont générées à une fréquence de freinage 
sélectionnée seulement en fonction d'une fréquence de consigne pour l'oscillateur esclave et déterminée par l'oscillateur 
maître. Ensuite, le système mécanique formé du résonateur mécanique de l'oscillateur esclave et du dispositif mécanique 
de freinage est configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage de pouvoir débuter les impulsions de 
freinage périodiques à n'importe quelle position dudit résonateur mécanique dans une plage de positions, le long de l'axe 
général d'oscillation de ce résonateur mécanique, qui s'étend au moins d'un premier des deux cótés de la position neutre 
dudit résonateur mécanique sur au moins une premiére plage des amplitudes que l'oscillateur esclave est susceptible 
d'avoir de ce premier cóté pour une plage de fonctionnement utile de cet oscillateur esclave. 
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[0014] Dans une variante générale, le systeme mécanique mentionne est configure de maniere que ladite plage de po- 
sitions du résonateur mécanique de l’oscillateur esclave, dans laquelle peuvent débuter les impulsions de freinage pério- 
diques, s'étend également du second des deux côtés de la position neutre dudit résonateur mécanique sur au moins une 
deuxième plage des amplitudes que l’oscillateur esclave est susceptible d'avoir de ce second côté, le long de l'axe général 
d’oscillation, pour la plage de fonctionnement utile de cet oscillateur mécanique. 


[0015] Dans une variante préférée, chacune des deux parties de la plage de positions du résonateur mécanique identi- 
fiées ci-avant, incorporant respectivement les première et deuxième plages des amplitudes que l’oscillateur esclave est 
susceptible d’avoir respectivement des deux côtés de la position neutre de son résonateur mécanique, présente une cer- 
taine étendue sur laquelle elle est continue ou quasi continue. 


[0016] Dans une variante générale, le dispositif mécanique de freinage est agencé de manière que les impulsions de 
freinage périodiques ont chacune essentiellement une durée inférieure au quart de la période de consigne correspondant à 
l'inverse de la fréquence de consigne. Dans une variante particulière, les impulsions de freinage périodiques ont une durée 
inférieure à 1/10 de la période de consigne. Dans une variante préférée, la durée des impulsions de freinage périodiques 
est essentiellement prévue inférieure à 1/40 de la période de consigne. 


[0017] Grâce aux caractéristiques de l'invention, de manière surprenante, l'oscillateur mécanique esclave est synchronisé 
sur l'oscillateur mécanique maitre d’une manière efficace et rapide, comme ceci ressortira par la suite clairement dans 
la description détaillée de l'invention. Le dispositif mécanique de correction constitue un dispositif de synchronisation 
de l'oscillateur mécanique esclave sur l'oscillateur mécanique maitre, et ceci sans asservissement à boucle fermée et 
sans capteur de mesure du mouvement de l'oscillateur mécanique. Le dispositif mécanique de correction fonctionne donc 
à boucle ouverte et il permet de corriger aussi bien une avance qu'un retard dans la marche naturelle du mouvement 
mécanique, comme ceci sera exposé par la suite. Ce résultat est tout-à-fait remarquable. Par 'synchronisation sur un 
oscillateur maítre', on comprend ici un asservissement (à boucle ouverte, sans rétroaction) de l'oscillateur mécanique 
esclave à l'oscillateur mécanique maitre. Le fonctionnement du dispositif de correction est tel que la fréquence de freinage 
dérivée de la fréquence de référence de l'oscillateur maitre est imposée à l'oscillateur esclave qui cadence la marche 
du mécanisme indicateur d'une donnée temporelle. Nous ne sommes pas dans la situation d'oscillateurs mécaniques 
couplés, ni méme dans le cas standard d'un oscillateur forcé. Dans la présente invention, la fréquence de freinage des 
impulsions de freinage mécanique détermine la fréquence moyenne de l'oscillateur esclave. 


[0018] On comprend par 'cadencer la marche d'un mécanisme’ le fait de rythmer le mouvement des éléments mobiles de 
ce mécanisme lorsqu'il fonctionne, en particulier de déterminer les vitesses de rotation de ses roues et ainsi d'au moins 
un indicateur d'une donnée temporelle. 


[0019] Dans un mode de réalisation préféré, le système mécanique formé du résonateur mécanique et du dispositif mé- 
canique de freinage est configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage de débuter, dans la plage 
de fonctionnement utile de l'oscillateur mécanique esclave, une impulsion de freinage mécanique sensiblement à tout 
instant de la période d'oscillation naturelle de cet oscillateur mécanique esclave. En d'autres termes, une des impulsions 
de freinage périodiques peut débuter sensiblement à n'importe quelle position du résonateur mécanique de l'oscillateur 
mécanique esclave le long de l'axe général d'oscillation de ce résonateur mécanique. 


[0020] De maniére générale, les impulsions de freinage ont un caractére dissipatif car une partie de l'énergie de 
l'oscillateur est dissipée par ces impulsions de freinage. Dans un mode de réalisation principal, le couple de freinage 
mécanique est appliqué substantiellement par frottement, en particulier au moyen d'un organe de freinage mécanique 
exercant une certaine pression sur une surface de freinage du résonateur mécanique qui présente une certaine étendue 
(non ponctuelle) le long de l'axe d'oscillation. 


[0021] Dans un mode de réalisation particulier, les impulsions de freinage exercent un couple de freinage sur le résonateur 
esclave dont la valeur est prévue pour ne pas bloquer momentanément ce résonateur esclave au cours des impulsions de 
freinage périodiques. Dans ce cas, de préférence, le systeme mécanique mentionné ci-avant est agencé pour permettre 
que le couple de freinage mécanique engendré par chacune des impulsions de freinage soit appliqué au résonateur 
esclave durant un intervalle de temps continu ou quasi continu (non nul ou ponctuel, mais ayant une certaine durée 
significative). 


Bréve description des figures 


[0022] L'invention sera décrite ci-aprés de maniére plus détaillée à l'aide des dessins annexés, donnés à titre d'exemples 
nullement limitatifs, dans lesquels: 


La fig. 1 montre, en partie schématiquement, un premier mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie 
selon l'invention, 


Les fig. 2A à 2D montrent partiellement un deuxième mode de réalisation d'une pièce d'horlogerie selon 
l'invention et une séquence de son fonctionnement, 


Lafig. 3 


La fig. 4 


La fig. 5 


La fig. 6 


La fig. 7 


Les fig. 8A, 8B et 8C 


Les fig. 9, 10 et 11 


La fig. 12 


La fig. 13 


La fig. 14 


La fig. 15 


Les fig. 16 et 17 


Les fig. 18 et 19 
La fig. 20 


La fig. 21 


La fig. 22 


Les fig. 23A à 23C 


CH 713 636 A2 


montre partiellement un troisième mode de réalisation d'une pièce d’horlogerie selon 
l'invention, 


montre schématiquement une premiére configuration de l'agencement général d'une piéce 
d'horlogerie selon l'invention, 


montre schématiquement une deuxiéme configuration de l'agencement général d'une piéce 
d'horlogerie selon l'invention, 


montre l'application d'une premiére impulsion de freinage à un résonateur mécanique dans 
une certaine alternance de son oscillation avant qu'il passe par sa position neutre, ainsi que 
la vitesse angulaire du balancier de ce résonateur mécanique et sa position angulaire dans 
un intervalle temporel au cours duquel intervient la premiére impulsion de freinage, 


est une figure similaire à la fig. 6 mais pour l'application d'une deuxiéme impulsion de frei- 
nage dans une certaine alternance de l'oscillation d'un oscillateur mécanique aprés qu'il a 
passé par sa position neutre, 


montrent respectivement la position angulaire d'un balancier-spiral au cours d'une période 
d'oscillation, la variation de la marche du mouvement horloger obtenue pour une impulsion 
de freinage de durée fixe, pour trois valeurs d'un couple de freinage constant, en fonction de 
la position angulaire du balancier spiral, et la puissance de freinage correspondante, 


montrent respectivement trois situations différentes pouvant intervenir dans une phase ini- 
tiale suite à l'enclenchement du dispositif de correction dans une piéce d'horlogerie selon 
l'invention, 


est un graphe explicatif du processus physique intervenant suite à l'enclenchement du dispo- 
sitif de correction dans la piéce d'horlogerie selon l'invention et conduisant à la synchronisa- 
tion voulue pour le cas oü la fréquence naturelle de l'oscillateur mécanique esclave est supé- 
rieure à la fréquence de consigne, 


représente, dans le cas de la fig. 12, une oscillation de l'oscillateur mécanique esclave et les 
impulsions de freinage dans une phase synchrone stable pour une variante oü une impulsion 
de freinage intervient dans chaque alternance, 


est un graphe explicatif du processus physique intervenant suite à l'enclenchement du dispo- 
sitif de correction dans la piéce d'horlogerie selon l'invention et conduisant à la synchronisa- 
tion voulue pour le cas où la fréquence naturelle de l'oscillateur mécanique esclave est infé- 
rieure à la fréquence de consigne, 


représente, dans le cas de la fig. 14, une oscillation de l'oscillateur mécanique esclave et les 
impulsions de freinage dans une phase synchrone stable pour une variante oü une impulsion 
de freinage intervient dans chaque alternance, 


donnent, respectivement pour les deux cas des fig. 12 et 14, le graphe de la position angu- 
laire d'un oscillateur mécanique et les périodes d'oscillation correspondantes pour un mode 
de fonctionnement du dispositif de correction oü une impulsion de freinage intervient toutes 
les quatre périodes d'oscillation, 


sont respectivement des agrandissements partiels des fig. 16 et 17, 


représente, de manière similaire aux deux figures précédentes, une situation spécifique dans 
laquelle la fréquence d'un oscillateur mécanique est égale à la fréquence de freinage, 


montre, pour une variante d'une piéce d'horlogerie selon l'invention, l'évolution de la période 
d'oscillation de l'oscillateur mécanique esclave ainsi que l'évolution de l'erreur temporelle to- 
tale, 


montre, pour une autre variante d'une piéce d'horlogerie selon l'invention, le graphe 
de l'oscillation de l'oscillateur mécanique esclave dans une phase initiale suivant 
l'enclenchement du dispositif de correction d'une dérive temporelle éventuelle, 


montrent partiellement un quatriéme mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon 
l'invention et une séquence de son fonctionnement, et 
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Les fig. 24A à 24C montrent partiellement un cinquième mode de réalisation d'une pièce d'horlogerie selon 
l'invention et une séquence de son fonctionnement. 


Description détaillée de l'invention 


[0023] A la fig. 1 est représentée, en partie schématiquement, un premier mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie 
mécanique 2 selon la présente invention. Elle comprend un mouvement horloger mécanique 4 qui comporte un mécanisme 
12 indicateur d'une donnée temporelle. Le mouvement mécanique comprend encore un résonateur mécanique 6, formé 
par un balancier 8 et un spiral 10, et un dispositif principal d'entretien de ce résonateur mécanique qui est formé par un 
échappement principal. Cet échappement principal 14 et le résonateur mécanique 6 forment un oscillateur mécanique 18 
qui cadence la marche du mécanisme indicateur. L'échappement principal 14 est formé par exemple par une ancre et une 
roue d'échappement qui est reliée cinématiquement à une source principale d'énergie mécanique 16. Le résonateur mé- 
canique est susceptible d'osciller, autour d'une position neutre (position de repos / position angulaire zéro) correspondant 
à son état d'énergie potentielle minimale, le long d'un axe circulaire dont le rayon correspond par exemple au rayon exté- 
rieur de la serge 9 du balancier. Comme la position du balancier est donnée par sa position angulaire, on comprend que le 
rayon de l'axe circulaire est ici sans importance. Il définit un axe général d'oscillation qui indique la nature du mouvement 
du résonateur mécanique, lequel peut étre par exemple linéaire dans un autre mode de réalisation particulier. 


[0024] La piéce d'horlogerie 2 comprend en outre un dispositif mécanique 20 de correction d'une dérive temporelle éven- 
tuelle dans le fonctionnement de l'oscillateur mécanique 18, ce dispositif mécanique de correction comprenant à cet ef- 
fet un dispositif mécanique de freinage 24 et un oscillateur mécanique maitre 22 (nommé par la suite aussi 'oscillateur 
maître’). L'oscillateur maître est associé / couplé au dispositif mécanique de freinage pour lui fournir une fréquence de 
référence qui rythme son fonctionnement et détermine la fréquence de freinage des impulsions de freinage mécaniques 
fournies par le dispositif mécanique de freinage. On remarquera que l'oscillateur maitre 22 est un oscillateur mécanique 
auxiliaire dans la mesure ou l'oscillateur mécanique principal, qui cadence directement la marche du mouvement horloger, 
est l'oscillateur mécanique 18, ce dernier étant ainsi un oscillateur esclave. Généralement, l'oscillateur mécanique auxi- 
liaire est par nature ou par construction plus précis que l'oscillateur mécanique principal. Dans une variante avantageuse, 
l'oscillateur maitre 22 est associé à un mécanisme d'égalisation de la force exercée sur lui pour entretenir son oscillation. 


[0025] L'oscillateur maitre 22 comprend un résonateur mécanique auxiliaire 28, formé ici classiquement par un balan- 
cier 30 et un spiral, et un dispositif d'entretien auxiliaire formé par un échappement auxiliaire 32, lequel comprend par 
exemple une ancre 33 et une roue d'échappement 34 qui tourne par pas, un pas étant effectué à chaque alternance de 
l'oscillateur maître. Ainsi, la vitesse de rotation moyenne de la roue 34 est déterminée par la fréquence de référence de 
l'oscillateur maitre 22. Le dispositif de freinage 24 comprend un mécanisme de commande 48 et un mécanisme générateur 
d'impulsions de freinage 50 (aussi nommé 'générateur d'impulsions' par la suite) agencé pour générer des impulsions 
de freinage mécanique à une fréquence de freinage déterminée par le mécanisme de commande. Ce mécanisme de 
commande comprend une roue de commande 37, laquelle est solidaire d'un mobile 36 ou formant celui-ci. Le mécanisme 
générateur d'impulsions de freinage comprend un organe de freinage, formé par un organe pivotant 40, et un ressort 44 
associé à l'organe pivotant. 


[0026] Le mobile 36 est relié cinématiquement à une source auxiliaire d'énergie mécanique 26. Ce mobile 36 est un mobile 
de transmission de l'énergie mécanique de la source auxiliaire 26, d'une part, à l'oscillateur maitre 22 et, d'autre part, au 
générateur d'impulsions de freinage 50. Ceci est une variante avantageuse dans la mesure ou le dispositif mécanique 
de correction nécessite une seule source d'énergie mécanique. Comme l'échappement 32 entretient le résonateur 28 
via le mobile 36 qui engréne avec un pignon de la roue d'échappement 34, cette derniére communique au mobile 36 un 
rythme et détermine donc sa vitesse angulaire moyenne (car avance pas-à-pas), laquelle est fonction de la fréquence de 
référence de l'oscillateur maitre. 


[0027] L'organe pivotant 40 est monté sur un axe de rotation 43 et forme ainsi une bascule à deux bras. La première 
extrémité 41 de la bascule coopére avec la roue de commande 37, laquelle porte des goupilles 38 agencées de maniére 
à venir successivement en contact avec ladite premiére extrémité pour actionner la bascule de maniére à premiérement 
armer le générateur d'impulsions en pressant latéralement contre cette premiére extrémité pour ainsi faire pivoter la bas- 
cule en comprimant le ressort 44. Le générateur d'impulsions est donc armé lors de l'avance pas-à-pas de la roue de 
commande jusqu'à un pas de déclenchement d'une impulsion de freinage lorsque la goupille en contact avec la première 
extrémité passe au-delà de cette premiére extrémité qui est alors libérée. On ajustera le dispositif de freinage de maniére 
que cette libération intervienne franchement lors d'un pas déterminé de la roue de commande. La bascule 40 forme ici 
une sorte de marteau. Pour appliquer les impulsions de freinage mécanique au balancier 8, la bascule 40 présente à sa 
deuxiéme extrémité une lame-ressort 42 relativement rigide qui forme un patin de freinage. Suite au pas de déclenche- 
ment d'une impulsion de freinage, la bascule est entrainée en rotation, gráce à la pression exercée par le ressort 44 alors 
comprimé, en direction de la serge 9 du balancier et la lame-ressort subit un mouvement sensiblement radial relativement 
à l'axe de rotation du balancier lorsqu'elle s'approche de la serge. Le générateur d'impulsions est configuré pour que le 
patin de freinage vienne en contact avec la surface latérale 46 de la serge 9 lors du premier balancement de la bascule 
suite à sa libération et pour qu'il exerce ainsi sur le balancier un certain couple de force pour le freiner momentanément. Le 
générateur d'impulsions de freinage est de préférence configuré pour que le mouvement de la bascule soit suffisamment 
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amorti de maniére á éviter des rebonds qui engendreraient une série d'impulsions de freinage au lieu davoir une seule 
impulsion de freinage a la fréquence de freinage. Cependant, cet amortissement est réglé de maniére que le patin de 
freinage vienne en contact avec le balancier lors du premier balancement de la bascule suite a son déclenchement. 


[0028] Le générateur d'impulsions de freinage est agencé pour que les impulsions de freinage périodiques puissent avoir 
une certaine durée, principalement par un frottement sec dynamique. A cet égard la rigidité et la masse de la lame-ressort 
42 peuvent étre sélectionnées de maniére appropriée. La lame-ressort 42 permet d'amortir le choc lors de l'impact de 
celle-ci sur le balancier tout en prolongeant la durée de contact et en engendrant un freinage par frottement entre cette 
lame-ressort et la surface de freinage prévue sur le balancier. On choisira aussi une rigidité adéquate pour le ressort 44 et 
on déterminera la position de la bascule relativement à la surface de freinage lorsque ce ressort est au repos (position 'non 
déformé’). Finalement, on notera que d’autres paramètres du générateur d'impulsions seront avantageusement ajustés, 
en particulier la longueur de chacun de ses deux bras et la position de l'ancrage du ressort sur l'un de ses deux bras. 


[0029] Dans une variante avantageuse, le balancier du résonateur maitre est monté sur lames flexibles. De même, l'ancre 
de l'échappement peut être formée de lames flexibles définissant un système bistable et ne pas comporter un arbre pivoté. 
Dans une autre variante spécifique, le couplage entre l'ancre et la roue d'échappement est magnétique. Dans ce cas, ona 
un échappement magnétique avec arrêtoir. Tout oscillateur mécanique de haute précision peut donc être incorporé dans 
une pièce dhorlogerie selon l'invention. A titre d'exemple, l'oscillateur maître 22 oscille à une fréquence propre de 10 Hz 
et présente une précision intrinsèque supérieure à l’oscillateur esclave 18 dont la fréquence de consigne est égale à 3 
Hz. La roue d'échappement 34 comporte vingt dents et ainsi elle effectue un demi-tour par seconde (1/2 tour/s). Dans la 
variante représentée, la roue de commande porte cinq goupilles 38 régulièrement espacées sur sa serge. Le rapport de 
réduction entre le pignon de la roue d'échappement et la roue de commande étant prévu ici à 7.5 (pignon à 6 dents et roue 
avec 45 dents), la roue de commande 37 effectue 1/15 de tour par seconde (1/15 tour/s) et le générateur dimpulsions 
est donc armé et libéré chaque tiers de seconde, générant ainsi des impulsions de freinage à une fréquence de 1/3 Hz 
(nommée ‘fréquence de freinage"). Comme la fréquence de consigne pour l'oscillateur principal 18 est de З Hz, le dispositif 
mécanique de correction 20 engendre une impulsion de freinage mécanique toutes les neuf périodes de consigne, ce 
qui correspond sensiblement à une impulsion par neuf périodes d’oscillation de l’oscillateur principal dont la fréquence 
naturelle est réglée au mieux sur la fréquence de consigne. La synchronisation obtenue par le dispositif mécanique de 
correction selon l'invention sera décrit en détails par la suite. 


[0030] Dans une variante, il est prévu que la roue de commande ne porte qu'une seule goupille de manière à engendrer 
une seule impulsion de freinage par tour. Dans ce cas, la fréquence de freinage est égale à 1/15 Hz et une impulsion 
de freinage intervient toutes les quarante-cinq périodes de consigne. Dans une autre variante également fonctionnelle, 
comme сесі ressortira de l'exposé du phénomène de synchronisation obtenu par l'invention, la roue de commande pré- 
sente deux goupilles diamétralement opposée. Dans ce cas, la fréquence de freinage est égale à 2/15 Hz et une impulsion 
de freinage intervient toutes les vingt-deux périodes et demie, c'est-à-dire seulement toutes les quarante-cinq alternances 
(nombre impair) de l'oscillateur principal esclave 18. 


[0031] De maniére générale, le dispositif mécanique de freinage 24 est agencé pour pouvoir appliquer périodiquement 
au résonateur mécanique 6 des impulsions de freinage à une fréquence de freinage sélectionnée seulement en fonction 
de la fréquence de consigne pour l'oscillateur principal esclave et déterminée par l'oscillateur auxiliaire maitre 22. Le 
dispositif mécanique de freinage comprend un organe de freinage susceptible de venir momentanément en contact avec 
une surface de freinage du résonateur mécanique esclave 6. A cet effet, l'organe de freinage est mobile et présente un 
mouvement de va-et-vient qui est commandé par un dispositif de commande mécanique qui l'actionne périodiquement 
à une fréquence de freinage, de maniére que l'organe de freinage vienne périodiquement en contact avec la surface de 
freinage du résonateur mécanique esclave pour lui appliquer des impulsions de freinage. 


[0032] Ensuite, le systéme mécanique, formé du résonateur mécanique esclave 6 et du dispositif mécanique de freinage 
24, est configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage de pouvoir débuter les impulsions de freinage 
périodiques à n'importe quelle position du résonateur mécanique esclave au moins dans une certaine plage continue ou 
quasi continue de positions par lesquelles ce résonateur mécanique esclave est susceptible de passer le long de son 
axe général d'oscillation. La variante représentée à la fig. 1 correspond à une variante préférée dans laquelle le systéme 
mécanique est configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage d'appliquer une impulsion de freinage 
mécanique au résonateur mécanique esclave à tout instant d'une période d'oscillation dans la plage de fonctionnement 
utile de l'oscillateur esclave. En effet, la surface latérale externe 46 de la serge 30 définit une surface de freinage continue 
et circulaire, de sorte que le patin 42 de l'organe de freinage 40 peut exercer un couple de freinage mécanique à toute 
position angulaire du balancier-spiral. Ainsi, une impulsion de freinage peut débuter à n'importe quelle position angulaire du 
résonateur mécanique esclave entre les deux positions angulaires extrémes (les deux amplitudes de l'oscillateur esclave 
respectivement des deux cótés de la position neutre de son résonateur mécanique) qu'il est susceptible d'atteindre lorsque 
l'oscillateur esclave est fonctionnel. 


[0033] On remarquera que la surface de freinage peut étre autre que la surface latérale externe de la serge du balancier. 
Dans une variante non représentée, c'est l'arbre central du balancier qui définit une surface de freinage circulaire. Dans 
ce cas, un patin de l'organe de freinage est agencé de maniére à venir exercer une pression contre cette surface de l'arbre 
central lors de l'application des impulsions de freinage mécanique. 
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[0034] Dans un mode de fonctionnement général, le dispositif mécanique de freinage 24 est agencé pour que les impul- 
sions de freinage périodiques aient chacune essentiellement une durée inférieure au quart de la période de consigne pour 
Poscillation de l'oscillateur mécanique esclave 18. 


[0035] A titre d'exemples non limitatifs, pour un résonateur horloger principal formé par un balancier-spiral, dont la 
constante du spiral К = 5.75 E-7 Nm/rad et Pinertie | = 9.1 E-10 kg-m°, et une fréquence de consigne FOc égale à 4 Hz, 
on peut considérer une première variante pour un mouvement horloger dont la marche non synchronisée est peu précise, 
avec une erreur journalière d'environ cinq minutes, et une deuxième variante pour un autre mouvement horloger dont 
la marche non synchronisée est plus précise avec une erreur journalière d'environ trente secondes. Dans la première 
variante, la plage de valeurs pour le couple de freinage moyen est comprise entre 0.2 uNm et 10 uNm, la plage de valeurs 
pour la durée des impulsions de freinage est comprise entre 5 ms et 20 ms et la plage de valeurs relative à la période 
de freinage pour l’application des impulsions de freinage périodiques est comprise entre 0.5 s et 3 s. Dans la deuxième 
variante, la plage de valeurs pour le couple de freinage moyen est comprise entre 0.1 Nm et 5 Nm, la plage de valeurs 
pour la durée des impulsions de freinage périodiques est comprise entre 1 ms et 10 ms et la plage de valeurs pour la 
période de freinage est comprise entre З s et 60 s, soit au minimum une fois par minute. 


[0036] On notera que l'oscillateur principal esclave n'est pas limité à une version comprenant un balancier-spiral et un 
échappement avec un arrêtoir, notamment du type à ancre suisse. D’autres oscillateurs mécaniques peuvent être prévus, 
notamment avec un balancier à lames flexibles. L'échappement peut comporter un arrétoir ou être du type à rotation 
continue. Ceci est aussi vrai pour l'oscillateur mécanique auxiliaire formant l'oscillateur maître. Comme l'oscillateur maitre 
est celui qui donne finalement la haute précision voulue pour la marche du mouvement mécanique, on cherchera donc à 
sélectionner pour lui un oscillateur du type mécanique qui soit le plus précis possible, en sachant que cet oscillateur n'a 
pas à entraîner le ou les mécanismes du mouvement horloger, notamment un mécanisme indicateur de l'heure. Ceci est 
illustré par le deuxième mode de réalisation de l'invention décrit ci-après. 


[0037] A la fig. 2A est représenté un deuxiéme mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. Pour ne 
pas trop charger le dessin, seuls le résonateur principal esclave 6 et le dispositif mécanique de correction 52 ont été 
représentés. Le dispositif de correction est formé par un oscillateur mécanique maítre 54 et par un dispositif mécanique 
de freinage 56 qui comprend un mécanisme générateur d'impulsions de freinage 50 similaire à celui présenté dans le 
cadre du premier mode de réalisation. Le résonateur 6, semblable à celui de la fig. 1, et le générateur d'impulsions 50 
ne seront pas décrits ici à nouveau en détails. 


[0038] L'oscillateur maître 54 est du type à échappement magnétique. Il comprend un résonateur 60 formé d'un balancier 
62 et d'un spiral 66 (représenté schématiquement). Dans une variante, le balancier est monté sur lames flexibles. Ce 
balancier comporte deux bras qui sont situés de deux cótés de son axe de pivotement et qui portent à leurs extrémités 
respectives deux aimants 63 et 64. Ces deux aimants servent à coupler le résonateur 60 à une roue d'échappement 
68. Cette roue d'échappement et les aimants 63 et 64 forment l'échappement magnétique de l'oscillateur maître 54. La 
roue d'échappement comprend une structure magnétique formée de deux pistes annulaires 70 et 72. Chacune des deux 
pistes annulaires présente une alternance de secteurs annulaires 74 et 76, un secteur 74 et un secteur 76 adjacent 
définissant ensemble une période angulaire de la structure magnétique. Les deux pistes sont déphasées angulairement 
d'une demi-période. De maniére générale, un secteur 74 a au moins une caractéristique physique ou définit au moins 
un paramétre physique, relativement aux aimants portés par le balancier, qui est différent d'une caractéristique physique 
analogue d'un secteur 76 ou d'un paramétre physique analogue défini par un secteur 76. En d'autres termes, le potentiel 
magnétique pour un quelconque des deux aimants passant au-dessus d'un secteur 74 est différent du potentiel magnétique 
qu'il a en passant au-dessus d'un secteur 76. En particulier, il est prévu qu'un potentiel magnétique minimum apparaisse 
dans l'un des deux secteurs alors qu'un potentiel magnétique maximum apparait dans l'autre de ces deux secteurs. Ainsi, 
si la roue d'échappement tourne, elle engendre un balancement du résonateur 60 à sa propre fréquence d'oscillation 
(fréquence naturelle) qui impose alors une vitesse de rotation continue à la roue d'échappement en fonction de la valeur 
de cette fréquence d’oscillation, nommée ici ‘fréquence de référence’. La roue d'échappement avance d'une période 
angulaire de la structure magnétique par période d'oscillation du balancier 62. On notera que si c'est le résonateur qui 
est directement excité et qu'il oscille à sa fréquence de résonance (fréquence naturelle), alors la roue d'échappement est 
entrainée en rotation à la vitesse de rotation continue susmentionnée. Par vitesse de rotation continue, on comprend ici 
que la roue tourne sans s'arréter; mais il peut y avoir une variation périodique de la vitesse. 


[0039] Plusieurs variantes sont envisageables pour la structure magnétique de la roue d'échappement 68. Dans une 
premiére variante, les secteurs 74 sont formés d'un matériau ferromagnétique alors que les secteurs 76 sont formés 
d'un matériau amagnétique. Dans une deuxiéme variante, les secteurs 74 sont formés d'un matériau aimanté alors que 
les secteurs 76 sont formés d'un matériau amagnétique. Dans une troisiéme variante, les secteurs 74 sont formés d'un 
matériau aimanté dans un premier sens alors que les secteurs 76 sont formés d'un matériau aimanté dans un second 
sens opposé au premier sens (polarités opposées). Dans ce dernier cas, chacun des deux aimants 63 et 64 subit une 
force de répulsion magnétique au-dessus de l'un des deux secteurs et une force d'attraction magnétique au-dessus de 
l'autre secteur. D'autres variantes perfectionnées sont décrites dans la demande de brevet EP 2 891 930. On peut se 
référer à ce document pour comprendre plus en profondeur le fonctionnement de l'oscillateur maitre 54. 
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[0040] La roue dechappement porte á sa périphérie un doigt 58 agencé pour pouvoir actionner le générateur dimpulsion 
50 á chaque tour effectué par la roue d'échappement. Ce doigt appartient au dispositif de freinage 56 et son róle est 
semblable à une goupille 38 du premier mode de réalisation. Ainsi, la roue d'échappement et le doigt d'actionnement 58 
forment ensemble un mécanisme de commande du générateur d'impulsions 50. Une séquence du fonctionnement du 
dispositif de correction du deuxième mode de réalisation est donnée aux fig. 2A à 2D. 


[0041] A la fig. 2A, le générateur d’impulsions 50 est au repos et le doigt d’actionnement 58 tourne progressivement dans 
sa direction. A la fig. 2B, le doigt d'actionnement est entré en contact avec l’extrémité 41 de la bascule 40 et cette dernière 
a commencé à tourner dans un sens horaire. Le générateur d'impulsions est ainsi armé. En continuant de tourner, le 
doigt glisse le long de l'extrémité 41 jusqu'au moment où il perd le contact avec cette extrémité, ce qui libère la bascule 
et déclenche alors la génération d’une impulsion de freinage, événement qui est représenté à la fig. 2C. Le ressort 44 
comprimé au préalable entraîne, lors d'un premier balancement, la bascule dans un sens antihoraire et la lame-ressort 
42, définissant un patin de freinage, vient presser contre la surface de freinage 46 de la serge du balancier durant un 
certain intervalle de temps. Suite à l'impulsion de freinage, la bascule tourne à nouveau dans le sens horaire lors d'un 
deuxième balancement et ensuite elle oscille autour de la position de repos du générateur d'impulsions en subissant un 
amortissement, comme représenté à la fig. 2D. Finalement, la bascule se stabilise en attendant que le doigt d’actionnement 
ait achevé un nouveau tour. 


[0042] A titre d'exemple, la fréquence de référence de 「oscillateur тайге 54 est égale à 12 Hz et la structure magnétique 
de la roue d'échappement présente des périodes magnétiques de 30°, soit 12 périodes au total. Le mécanisme générateur 
d'impulsions de freinage est donc actionné à une fréquence de freinage de 1 Hz car la roue d'échappement effectue un 
tour par seconde. Dans une autre variante, le nombre de périodes magnétiques est égal à 24 de sorte que la fréquence 
de freinage est alors égale à 2 Hz. 


[0043] La fig. 3 montre un troisiéme mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. La piece d'horlogerie 
80 (représentée en partie) se distingue de celle de la fig. 1 par seulement quelques caractéristiques du résonateur prin- 
cipal esclave 6A et du mécanisme générateur d'impulsions de freinage 50A. Le résonateur 6A comprend une serge 9A 
présentant des cavités 84 (dans le plan général du balancier) dans lesquelles sont logées des vis 82 d'équilibrage du ba- 
lancier. Ainsi, la surface latérale externe 46A du balancier ne définit plus une surface circulaire continue, mais une surface 
circulaire discontinue avec quatre secteurs angulaires continus. On remarquera que la lame-ressort 42 présente une sur- 
face de contact avec une étendue telle que des impulsions de freinage demeurent possible pour toute position angulaire 
du balancier 8A, méme lorsque qu'une cavité se présente en regard de la lame-ressort, comme représenté à la fig. 3. 
Ensuite, la bascule 40A du générateur d'impulsions 50A est tenue dans une partie centrale par deux lames élastiques 
86A et 86B qui s'étendent respectivement des deux cótés de la bascule, laquelle peut ainsi pivoter autour d'un axe fictif 
défini par les deux lames élastiques. Les deux lames élastiques sont fixées à deux plots présentant chacun une fente dans 
laquelle est insérée rigidement une extrémité de lame. Finalement, un amortisseur 88 est associé à la bascule 40A de 
maniére à amortir suffisamment l'oscillation de cette bascule, aprés la génération d'une premiére impulsion de freinage, 
pour éviter que d'autres impulsions de freinage significatives soient appliquées au résonateur 6A dans une période de 
freinage suite à cette premiére impulsion de freinage. 


[0044] Dans les fig. 4 et 5 sont représentées schématiquement deux configurations alternatives pour l'agencement général 
d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. La fig. 4 concerne un agencement préféré qui a été implémenté dans les modes 
de réalisation décrits précédemment. D'une part, on a le mouvement horloger avec une partie principale dans laquelle 
une source principale d'énergie mécanique, formée par un barillet principal, transmet son énergie, via une transmission 
principale, à un oscillateur esclave 92 et à un mécanisme d'indication de l'heure dont la marche est cadencée par cet 
oscillateur esclave. Selon l'invention, un dispositif de freinage est agencé pour freiner le résonateur esclave, l'intensité de 
ce freinage variant périodiquement à une fréquence de freinage, comme déjà exposé. Ce dispositif de freinage fait partie 
d'un dispositif mécanique de correction indépendant des éléments de la partie principale du mouvement mécanique. Le 
dispositif mécanique de correction comprend une source auxiliaire d'énergie mécanique formée par un barillet auxiliaire 
qui est distinct du barillet principal. Ce barillet auxiliaire fournit son énergie, via une transmission auxiliaire, d'une part à 
l'oscillateur maitre 94 et d'autre part au dispositif de freinage. Dans le premier mode de réalisation, l'énergie est fournie au 
dispositif de freinage au travers de la transmission auxiliaire (version V1), un mobile de cette transmission auxiliaire formant 
un mécanisme de commande du générateur d'impulsions qui non seulement détermine les instants de déclenchement 
des impulsions de freinage mais en plus transmet l'énergie nécessaire pour armer ce générateur d'impulsion. Dans le 
deuxiéme mode de réalisation, c'est la roue d'échappement qui effectue directement avec le doigt d'actionnement ces deux 
fonctions (version V2). Cet agencement présente l'avantage de séparer entiérement les mobiles en lien avec l'oscillateur 
esclave des mobiles en lien avec l'oscillateur maitre. Ceci permet d'éviter un éventuel couplage entre les deux oscillateurs 
qui pourrait éventuellement influencer le fonctionnement et la précision de l'oscillateur maitre. La seule interaction prévue 
entre l'oscillateur esclave et l'oscillateur maitre est constituée par les impulsions de freinage. 


[0045] La fig. 5 montre un agencement général alternatif qui peut étre envisagé. Il se caractérise par le fait que la partie 
principale du mouvement horloger et le dispositif de correction ont en commun une seule et méme source d'énergie, 
à savoir un barillet fournissant son énergie, via une transmission commune éventuelle, à un mécanisme différentiel qui 
distribue cette énergie d'une part à l'oscillateur esclave 92 et au mécanisme d'indication de l'heure et, d'autre part, à 
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l'oscillateur maitre 94 et au dispositif de freinage. On notera que cette alternative n'empêche pas d'avoir plusieurs barillets 
en série ou en parallèle alimentant en énergie le mécanisme différentiel. 


[0046] Avant de présenter encore d’autres modes de réalisation particuliers, on décrira ci-après en détails le fonctionne- 
ment remarquable d'une pièce dhorlogerie selon l'invention et comment la synchronisation de l'oscillateur principal es- 
clave sur l'oscillateur auxiliaire maitre est obtenue. 


[0047] On décrira ci-aprés, en référence aux fig. 6 et 7, un phénoméne physique remarquable mis en lumiére dans le cadre 
de développements ayant conduit à la présente invention et intervenant dans le procédé de synchronisation implémenté 
dans la piéce d'horlogerie selon l'invention. La compréhension de ce phénoméne permettra de mieux comprendre la 
synchronisation obtenue par le dispositif de correction régulant la marche du mouvement mécanique, résultat qui sera 
décrit par la suite en détails. 


[0048] Aux fig. 6 et 7, le premier graphe indique l'instant te; auquel une impulsion de freinage P1, respectivement P2 
est appliquée au résonateur mécanique considéré pour effectuer une correction de la marche du mécanisme qui est 
cadencée par l'oscillateur mécanique formé par ce résonateur. Les deux derniers graphes montrent respectivement la 
vitesse angulaire (valeurs en radian par seconde: [rad/s] ) et la position angulaire (valeurs en radian: [rad] ) de l'organe 
oscillant (par la suite aussi 'le balancier) du résonateur mécanique au cours du temps. Les courbes 90 et 92 correspondent 
respectivement à la vitesse angulaire et à la position angulaire du balancier oscillant librement (oscillation à sa fréquence 
naturelle) avant l'intervention d'une impulsion de freinage. Aprés l'impulsion de freinage sont représentées les courbes de 
vitesse 90a et 90b correspondant au comportement du résonateur respectivement dans le cas perturbé par l'impulsion 
de freinage et le cas non perturbé. De méme, les courbes de position 92a et 92b correspondent au comportement du 
résonateur respectivement dans le cas perturbé par l'impulsion de freinage et le cas non perturbé. Aux figures, les instants 
tp; et tp auxquels interviennent les impulsions de freinage P1 et P2 correspondent aux positions temporelles du milieu 
de ces impulsions. Cependant, on considére le début de l'impulsion de freinage et sa durée comme les deux paramétres 
qui définissent temporellement une impulsion de freinage. 


[0049] On remarquera que les impulsions P1 et P2 sont représentées aux figures 6 et 7 par des signaux binaires. Ce- 
pendant, dans les explications qui suivent, on considére des impulsions de freinage mécanique appliquées au résonateur 
mécanique et non des impulsions de commande. Ainsi, on notera que, dans certains modes de réalisation, en particulier 
avec des dispositifs de correction mécanique ayant un dispositif de commande mécanique, l'impulsion de commande peut 
intervenir au moins en partie avant l'application d'une impulsion de freinage mécanique. Dans un tel cas, dans les expli- 
cations suivantes, les impulsions de freinage P1, P2 correspondent aux impulsions de freinage mécanique appliquées au 
résonateur et non à des impulsions de commande antérieures. 


[0050] On notera encore que les impulsions de freinage peuvent étre appliquées avec un couple de force constant ou un 
couple de force non constant (par exemple sensiblement en courbe de Gauss ou sinusoidal). Par impulsion de freinage, 
on comprend l'application momentanée d'un couple de force au résonateur mécanique qui freine son organe oscillant 
(balancier), c'est-à-dire qui s'oppose au mouvement d’oscillation de cet organe oscillant. Dans le cas d'un couple non 
nul qui est variable, la durée de l'impulsion est définie généralement comme la partie de cette impulsion qui présente un 
couple de force significatif pour freiner le résonateur mécanique. On notera qu'une impulsion de freinage peut présenter 
une forte variation. Elle peut méme étre hachée et former une succession d'impulsions plus courtes. Dans le cas d'un 
couple constant, la durée de chaque impulsion est prévue inférieure à une demi-période de consigne et de préférence 
inférieure à un quart d'une période de consigne. On notera que chaque impulsion de freinage peut soit freiner le résonateur 
mécanique sans toutefois le stopper, comme aux fig. 6 et 7, soit l'arréter au cours de l'impulsion de freinage et le stopper 
momentanément durant le reste de cette impulsion de freinage. 


[0051] Chaque période d'oscillation libre TO de l'oscillateur mécanique définit une première alternance А0! suivie d'une 
deuxiéme alternance AO2 intervenant chacune entre deux positions extrémes définissant l'amplitude d'oscillation de cet 
oscillateur mécanique, chaque alternance ayant une durée identique TO/2 et présentant un passage du résonateur mé- 
canique par sa position zéro à un instant médian. Les deux alternances successives d'une oscillation définissent deux 
demi-périodes au cours desquelles le balancier subit respectivement un mouvement d'oscillation dans un sens et ensuite 
un mouvement d'oscillation dans l'autre sens. En d'autres termes, une alternance correspond ici à un balancement du 
balancier dans un sens ou l'autre sens entre ses deux positions extrémes définissant l'amplitude d'oscillation. De maniére 
générale, on observe une variation de la période d'oscillation au cours de laquelle interviennent une impulsion de freinage 
et donc une variation ponctuelle de la fréquence de l'oscillateur mécanique. De fait, la variation temporelle concerne la 
seule alternance au cours de laquelle intervient l'impulsion de freinage. Par 'instant médian', on comprend un instant inter- 
venant sensiblement au milieu des alternances. C'est précisément le cas lorsque l'oscillateur mécanique oscille librement. 
Par contre, pour les alternances oü interviennent des impulsions de régulation, cet instant médian ne correspond plus 
exactement au milieu de la durée de chacune de ces alternances du fait de la perturbation de l'oscillateur mécanique 
engendrée par le dispositif de régulation. 


[0052] On décrira premiérement le comportement de l'oscillateur mécanique dans un premier cas de correction de sa 
fréquence d'oscillation, qui correspond à celui montré à la fig. 6. Aprés une premiére période TO commence alors une 
nouvelle période T1, respectivement une nouvelle alternance A1 au cours de laquelle intervient une impulsion de freinage 
P1. A l'instant initial tp; débute l’alternance А1, le résonateur 14 occupant une position angulaire positive maximale cor- 
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respondant à une position extrême. Ensuite intervient l'impulsion de freinage P1 à l'instant tp, qui est situé avant l'instant 
médian ің auquel le résonateur passe par sa position neutre et donc également avant l'instant médian correspondant 
tno de l'oscillation non perturbée. Finalement 「alternance A1 se termine à l'instant final tr. Limpulsion de freinage est 
déclenchée aprés un intervalle de temps Tay suivant l'instant Tp; marquant le début de l'alternance A1. La durée Ta, est 
inférieure à une demi-alternance TO/4 diminuée de la durée de l'impulsion de freinage P1. Dans l'exemple donné, la durée 
de cette impulsion de freinage est bien inférieure à une demi-alternance TO/4. 


[0053] Dans ce premier cas, l'impulsion de freinage est donc générée entre le début d'une alternance et le passage du 
résonateur par sa position neutre dans cette alternance. La vitesse angulaire en valeur absolue diminue au moment de 
l'impulsion de freinage P1. Une telle impulsion de freinage induit un déphasage temporel négatif Tc, dans l'oscillation du 
résonateur, comme le montrent à la fig. 6 les deux courbes 90a et 90b de la vitesse angulaire et aussi les deux courbes 
92a et 92b de la position angulaire, c'est-à-dire un retard relativement au signal théorique non perturbé (représenté en 
traits interrompus). Ainsi, la durée de l'alternance A1 est augmentée d'un intervalle de temps Tce. La période d'oscillation 
T1, comprenant l'alternance A1, est donc prolongée relativement à la valeur TO. Ceci engendre une diminution ponctuelle 
de la fréquence de l'oscillateur mécanique et un ralentissement momentané du mécanisme associé dont la marche est 
cadencée par cet oscillateur mécanique. 


[0054] En référence à la fig. 7, on décrira ci-aprés le comportement de l'oscillateur mécanique dans un deuxiéme cas de 
correction de sa fréquence d'oscillation. Aprés une premiére période TO commence alors une nouvelle période d'oscillation 
T2, respectivement une alternance A2 au cours de laquelle intervient une impulsion de freinage P2. A l'instant initial tD2 
débute l'alternance A2, le résonateur mécanique étant alors dans une position extréme (position angulaire négative maxi- 
male). Aprés un quart de période TO/4 correspondant à une demi-alternance, le résonateur atteint sa position neutre à 
l'instant médian tNz. Ensuite intervient l'impulsion de freinage P2 à l'instant te» qui est situé dans l’alternance A2 aprés 
l'instant médian ty» auquel le résonateur passe par sa position neutre. Finalement, aprés l'impulsion freinage P2, cette 
alternance A2 se termine à l'instant final t auquel le résonateur occupe à nouveau une position extrême (position an- 
gulaire positive maximale dans la période T2) et donc également avant l'instant final correspondant tFo de l'oscillation 
non perturbée. L'impulsion de freinage est déclenchée aprés un intervalle de temps Ta2 suivant l'instant initial T de 
Гаќегпапсе A2. La durée Ta2 est supérieure à une demi-alternance Т0/4 et inférieure à une alternance TO/2 diminuée de 
la durée de l'impulsion de freinage P2. Dans l'exemple donné, la durée de cette impulsion de freinage est bien inférieure 
à une demi-alternance. 


[0055] Dans le deuxieme cas considéré, l'impulsion de freinage est donc générée, dans une alternance, entre l'instant 
médian auquel le résonateur passe par sa position neutre (position zéro) et l'instant final auquel se termine cette alter- 
nance. La vitesse angulaire en valeur absolue diminue au moment de l'impulsion de freinage P2. De maniére remarquable, 
l'impulsion de freinage induit ici un déphasage temporel positif Tc» dans l'oscillation du résonateur, comme le montrent à la 
fig. 4 les deux courbes 90b et 90c de la vitesse angulaire et aussi les courbes 92b et 92c de la position angulaire, soit une 
avance relativement au signal théorique non perturbé (représenté en traits interrompus). Ainsi, la durée de l'alternance 
A2 est diminuée de l'intervalle de temps Tc». La période d'oscillation T2 comprenant l'alternance А2 est donc plus courte 
que la valeur TO. Ceci engendre par conséquent une augmentation ponctuelle de la fréquence de l'oscillateur mécanique 
et une accélération momentanée du mécanisme associé dont la marche est cadencée par cet oscillateur mécanique. Ce 
phénomène est surprenant et non intuitif, raison pour laquelle l'homme du métier l'a ignoré par le passé. En effet, obtenir 
une accélération du mécanisme par une impulsion de freinage est a priori étonnant, mais tel est bien le cas lorsque cette 
marche est cadencée par un oscillateur mécanique et que l'impulsion de freinage est appliquée à son résonateur. 


[0056] Le phénoméne physique susmentionné pour des oscillateurs mécaniques intervient dans le procédé de synchro- 
nisation implémenté dans une piéce d'horlogerie selon l'invention. Contrairement à l'enseignement général dans le do- 
maine horloger, il est possible non seulement de diminuer la fréquence d'un oscillateur mécanique par des impulsions 
de freinage, mais il est aussi possible d'augmenter la fréquence d'un tel oscillateur mécanique également par des impul- 
sions de freinage. L'homme du métier s'attend à pouvoir pratiquement seulement réduire la fréquence d'un oscillateur 
mécanique par des impulsions de freinage et, comme corolaire, à pouvoir seulement augmenter la fréquence d'un tel 
oscillateur mécanique par l'application d'impulsions motrices lors d'un apport d'énergie à cet oscillateur. Une telle intuition, 
qui s'est imposée dans le domaine horloger et vient donc de prime à bord à l'esprit d'un homme du métier, s'avére fausse 
pour un oscillateur mécanique. Ainsi, comme cela sera exposé par la suite en détail, il est possible de synchroniser, via 
un oscillateur auxiliaire définissant un oscillateur maitre, un oscillateur mécanique par ailleurs trés précis, qu'il présente 
momentanément une fréquence légérement trop haute ou trop basse. On peut donc corriger une fréquence trop haute ou 
une fréquence trop basse seulement au moyen d'impulsions de freinage. En résumé, l'application d'un couple de freinage 
pendant une alternance de l'oscillation d'un balancier-spiral provoque un déphasage négatif ou positif dans l'oscillation 
de ce balancier-spiral selon que ce couple de freinage est appliqué respectivement avant ou aprés le passage du balan- 
cier-spiral par sa position neutre. 


[0057] Le procédé de synchronisation résultant du dispositif de correction incorporé dans une piéce d'horlogerie selon 
l'invention est décrit ci-aprés. A la fig. 8A est montrée la position angulaire (en degrés) d'un résonateur mécanique horloger 
oscillant avec une amplitude de 300? au cours d'une période d'oscillation de 250 ms. A la fig. 8B est montrée l'erreur 
journaliére engendrée par des impulsions de freinage d'une milliseconde (1 ms) appliquées dans des périodes d'oscillation 
successives du résonateur mécanique en fonction de l'instant de leur application à l'intérieur de ces périodes et donc 
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en fonction de la position angulaire du résonateur mécanique. Ісі, on part du fait que l’oscillateur mécanique fonctionne 
librement à une fréquence propre de 4 Hz (cas non perturbé). Trois courbes sont données respectivement pour trois 
couples de force (100 nNm, 300 nNm et 500 nNm) appliqués par chaque impulsion de freinage. Le résultat confirme le 
phénomène physique exposé précédemment, à savoir qu’une impulsion de freinage intervenant dans le premier quart de 
période ou le troisième quart de période engendre un retard provenant d’une diminution de la fréquence de l’oscillateur 
mécanique, alors qu'une impulsion de freinage intervenant dans le deuxième quart de période ou le quatrième quart 
de période engendre une avance provenant d'une augmentation de la fréquence de l'oscillateur mécanique. Ensuite, on 
observe que, pour un couple de force donné, l'erreur journaliére est égale à zéro pour une impulsion de freinage intervenant 
à la position neutre du résonateur, cette erreur journaliére augmentant (en valeur absolue) à mesure qu'on s'approche 
d'une position extrême de l'oscillation. A cette position extrême où la vitesse du résonateur passe par zéro et où le sens 
du mouvement change, il y a une brusque inversion du signe de l'erreur journaliére. Finalement, à la fig. 8C est donnée 
la puissance de freinage consommée pour les trois valeurs de couple de force susmentionnées en fonction de l'instant 
d'application de l'impulsion de freinage au cours d'une période d'oscillation. Comme la vitesse diminue en s'approchant 
des positions extrémes du résonateur, la puissance freinage diminue aussi. Ainsi, alors que l'erreur journaliére engendrée 
augmente en s'approchant des positions extrémes, la puissance de freinage nécessaire (et donc l'énergie perdue par 
l'oscillateur) diminue de maniére importante. 


[0058] L'erreur engendrée à la fig. 8B peut correspondre de fait à une correction pour le cas ou l'oscillateur mécanique 
présente une fréquence propre qui ne correspond pas à une fréquence de consigne. Ainsi, si l'oscillateur présente une 
fréquence propre trop basse, des impulsions de freinage intervenant dans le deuxième ou quatrième quart de la période 
d'oscillation peuvent permettre une correction du retard pris par l'oscillation libre (non perturbée), cette correction étant 
plus ou moins forte en fonction de l'instant des impulsions de freinage au sein de la période d'oscillation. Par contre, si 
l'oscillateur présente une fréquence propre trop haute, des impulsions de freinage intervenant dans le premier ou troisiéme 
quart de la période d'oscillation peuvent permettre une correction de l'avance prise par l'oscillation libre, cette correction 
étant plus ou moins forte en fonction de l'instant des impulsions de freinage dans la période d'oscillation. 


[0059] L'enseignement donné précédemment permet de comprendre le phénoméne remarquable de la synchronisation 
d'un oscillateur mécanique principal (oscillateur esclave) sur un oscillateur mécanique auxiliaire, formant un oscillateur 
maître, par la seule application périodique d'impulsions de-freinage sur le résonateur mécanique esclave à une fréquence 
de freinage Fra correspondant avantageusement au double de la fréquence de consigne FOc divisée par un nombre entier 
positif N, soit Fra = 2FOc/N. La fréquence de freinage est ainsi proportionnelle à la fréquence de consigne pour l'oscillateur 
maitre et dépend seulement de cette fréquence de consigne dés que le nombre entier positif N est donné. Comme la 
fréquence de consigne est prévue égale à un nombre fractionnaire multiplié par la fréquence de référence, la fréquence de 
freinage est donc proportionnelle à la fréquence de référence et déterminée par cette fréquence de référence, laquelle est 
fournie par l'oscillateur mécanique auxiliaire qui est par nature ou par construction plus précis que l'oscillateur mécanique 
principal. 


[0060] La synchronisation susmentionnée obtenue par le dispositif de correction incorporé dans la piéce d'horlogerie de 
l'invention sera maintenant décrite plus en détails à l'aide des fig. 9 à 22. 


[0061] A la fig. 9 est représentée sur le graphe du haut la position angulaire du résonateur mécanique esclave, notam- 
ment du balancier-spiral d'un résonateur horloger, oscillant librement (courbe 100) et oscillant avec freinage (courbe 102). 
La fréquence de l'oscillation libre est supérieure à la fréquence de consigne FOc = 4 Hz. Les premiéres impulsions de 
freinage mécanique 104 (ci-aprés aussi nommées Impulsions”) interviennent ici une fois par période d'oscillation dans 
une demi-alternance entre le passage par une position extréme et le passage par zéro. Ce choix est arbitraire car le sys- 
téme prévu ne détecte pas la position angulaire du résonateur mécanique; c'est donc juste une hypothése possible parmi 
d'autres qui seront analysées par la suite. On est donc ici dans le cas d'un ralentissement de l'oscillateur mécanique. Le 
couple de freinage pour la premiére impulsion de freinage est prévu ici supérieur à un couple de freinage minimum pour 
compenser l'avance que prend l'oscillateur libre sur une période d'oscillation. Ceci a pour conséquence que la seconde 
impulsion de freinage a lieu un peu avant la premiére à l'intérieur du quart de période oü interviennent ces impulsions. La 
courbe 106, qui donne la fréquence instantanée de l'oscillateur mécanique, indique en effet que la fréquence instantanée 
diminue en-dessous de la fréquence de consigne dés la premiére impulsion. Ainsi, la seconde impulsion de freinage est 
plus proche de la position extréme qui précéde, de sorte que l'effet du freinage augmente et ainsi de suite avec les impul- 
sions suivantes. Dans une phase transitoire, la fréquence instantanée de l'oscillateur diminue donc progressivement et les 
impulsions se rapprochent progressivement d'une position extréme de l'oscillation. Aprés un certain temps, les impulsions 
de freinage comprennent le passage par la position extréme ou la vitesse du résonateur mécanique change de sens et 
la fréquence instantanée commence alors à augmenter. 


[0062] Le freinage a ceci de particulier qu'il s'oppose au mouvement du résonateur quel que soit le sens de son mouve- 
ment. Ainsi, lorsque le résonateur passe par une inversion du sens de son oscillation au cours d'une impulsion de frei- 
nage, le couple de freinage change automatiquement de signe à l'instant de cette inversion. On a alors des impulsions 
de freinage 104a qui présentent, pour le couple de freinage, une premiére partie avec un premier signe et une seconde 
partie avec un deuxiéme signe opposé au premier signe. Dans cette situation, on a donc la premiére partie du signal 
qui intervient avant la position extréme et qui s'oppose à l'effet de la seconde partie qui intervient aprés cette position 
extréme. Si la seconde partie diminue la fréquence instantanée de l'oscillateur mécanique, la premiére partie l'augmente. 
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La correction diminue alors pour se stabiliser finalement et relativement rapidement á une valeur pour laquelle la fréquence 
instantanée de l'oscillateur est égale à la fréquence de consigne (correspondant ici à la fréquence de freinage). Ainsi, à 
la phase transitoire succéde une phase stable, aussi nommée phase synchrone, oü la fréquence d'oscillation est sensi- 
blement égale à la fréquence de consigne et où les première et deuxième parties des impulsions de freinage présente 
un rapport sensiblement constant et défini. 


[0063] Les graphes de la fig. 10 sont analogues à ceux de la fig. 9. La différence majeure est la valeur de la fréquence 
naturelle de l'oscillateur mécanique libre qui est inférieure à la fréquence de consigne FOc = 4 Hz. Les premiéres impul- 
sions 104 interviennent dans la méme demi-alternance qu'à la fig. 9. On observe comme attendu une diminution de la 
fréquence instantanée donnée par la courbe 110. L'oscillation avec freinage 108 prend donc momentanément encore 
plus de retard dans la phase transitoire, ceci jusqu'à ce que les impulsions 104b commence à englober le passage du 
résonateur par une position extréme. A partir de ce moment, la fréquence instantanée commence à augmenter jusqu'à 
atteindre la fréquence de consigne, car la première partie des impulsions intervenant avant la position extrême augmente 
la fréquence instantanée. Ce phénoméne est automatique. En effet, tant que la durée des périodes d'oscillation est supé- 
rieure à la durée de la période de consigne TOc, la premiére partie de l'impulsion augmente alors que la seconde partie 
diminue et par conséquent la fréquence instantanée continue à augmenter jusqu'à une situation stable oü la période de 
consigne est sensiblement égale à la période d'oscillation. On a donc la synchronisation voulue. 


[0064] Les graphes de la fig. 11 sont analogues à ceux de la fig. 10. La différence majeure vient du fait que les premiéres 
impulsions de freinage 114 interviennent dans une autre demi-alternance qu'à la fig. 10, à savoir dans une demi-alternance 
entre le passage par zéro et le passage par une position extréme. Selon ce qui a été exposé précédemment, on observe 
ici dans une phase transitoire une augmentation de la fréquence instantanée donnée par la courbe 112. Le couple de 
freinage pour la premiére impulsion de freinage est prévu ici supérieur à un couple de freinage minimum pour compenser 
le retard que prend l'oscillateur mécanique libre sur une période d'oscillation. Ceci a pour conséquence que la seconde 
impulsion de freinage a lieu un peu aprés la premiére à l'intérieur du quart de période oü interviennent ces impulsions. 
La courbe 112 indique en effet que la fréquence instantanée de l'oscillateur augmente au-dessus de la fréquence de 
consigne dés la premiére impulsion. Ainsi, la seconde impulsion de freinage est plus proche de la position extréme qui 
suit, de sorte que l'effet du freinage augmente et ainsi de suite avec les impulsions suivantes. Dans la phase transitoire, 
la fréquence instantanée de l'oscillation avec freinage 114 augmente donc et les impulsions de freinage se rapprochent 
progressivement d'une position extréme de l'oscillation. Aprés un certain temps, les impulsions de freinage comprennent 
le passage par la position extréme oü la vitesse du résonateur mécanique change de sens. Dés ce moment-là, on a un 
phénomène similaire à celui exposé ci-avant. Les impulsions de freinage 114a présentent alors deux parties et la seconde 
partie diminue la fréquence instantanée. Cette diminution de la fréquence instantanée continue jusqu'à ce qu'elle ait une 
valeur égale à la valeur de consigne pour de mémes raisons que données en référence aux fig. 9 et 10. La diminution de 
fréquence s'arréte automatiquement lorsque la fréquence instantanée est sensiblement égale à la fréquence de consigne. 
On obtient alors une stabilisation de la fréquence de l'oscillateur mécanique à la fréquence de consigne dans une phase 
synchrone. 


[0065] A l'aide des fig. 12 à 15, on exposera le comportement de l'oscillateur mécanique dans la phase de transition 
pour n'importe quel instant oü intervient une premiére impulsion de freinage au cours d'une période d'oscillation, ainsi 
que la situation finale correspondant à la phase synchrone ou la fréquence d'oscillation est stabilisée sur la fréquence de 
consigne. La fig. 12 représente une période d'oscillation avec la courbe S1 des positions d'un résonateur mécanique. Dans 
le cas considéré ici, la fréquence d'oscillation naturelle FO de l'oscillateur mécanique libre (sans impulsions de freinage) 
est supérieure à la fréquence de consigne FOc (FO > FOc). La période d'oscillation comprend classiquement une premiére 
alternance A1 suivie d'une deuxième alternance A2, chacune entre deux positions extrêmes (tm.+, Ana; tm, Am; tm+1; Ат) 
correspondant à l'amplitude d'oscillation. Ensuite, on a représenté, dans la premiére alternance, une impulsion de freinage 
«Imp1» dont la position temporelle milieu intervient à un instant t; et, dans la seconde alternance, une autre impulsion 
de freinage 'Imp2' dont la position temporelle milieu intervient à un instant t». Les impulsions Imp1 et Imp2 présentent un 
déphasage de Т0/2, et elles sont particulières car elles correspondent, pour un profil donné du couple de freinage, à des 
corrections engendrant deux équilibres instables du systéme. Comme ces impulsions interviennent respectivement dans 
le premier et le troisième quart de la période d'oscillation, elles freinent donc l'oscillateur mécanique dans une mesure 
qui permet exactement de corriger la fréquence naturelle trop élevée de l'oscillateur mécanique libre (avec la fréquence 
de freinage sélectionnée pour l'application des impulsions de freinage). On notera que les impulsions Imp1 et Imp2 sont 
toutes deux des premiéres impulsions, chacune étant considérée pour elle-méme en l'absence de l'autre. On remarquera 
que les effets des impulsions Imp1 et Imp2 sont identiques. 


[0066] Si une première impulsion intervient au temps t ou te, on aura donc théoriquement une répétition de cette situation 
lors des prochaines périodes d'oscillation et une fréquence d'oscillation égale à la fréquence de consigne. Deux choses 
sont à relever pour un tel cas. Premièrement, la probabilité qu'une première impulsion intervienne exactement au temps tı 
ou t; est relativement faible bien que possible. Deuxièmement, au cas où une telle situation particulière se présente, elle ne 
pourra durer longtemps. En effet, la fréquence instantanée d'un balancier-spiral dans une piéce d'horlogerie varie un peu 
au cours du temps pour diverses raisons (amplitude d'oscillation, température, changement d'orientation spatiale, etc.). 
Bien que ces raisons constituent des perturbations qu'on cherche généralement à minimiser en haute horlogerie, il n'en 
demeure pas moins qu'en la pratique un tel équilibre instable ne va pas durer bien longtemps. On notera que plus le couple 
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de freinage est élevé, plus les temps ti et ts se rapprochent des deux temps de passage du résonateur mécanique par 
sa position neutre qui les suivent respectivement. On notera encore que plus la différence entre la fréquence d’oscillation 
naturelle FO et la fréquence de consigne FOc est petite, plus les temps t; et t; se rapprochent également des deux temps 
de passage du résonateur mécanique par sa position neutre qui les suivent respectivement. 


[0067] Considérons maintenant ce qui se passe dés qu'on s'écarte un peu des positions temporelles t4 ou t» lors de 
"application des impulsions. Selon l’enseignement donné en référence à la fig. 8B, si une impulsion intervient à gauche 
(position temporelle antérieure) de l'impulsion Imp1 dans la zone Z1a, la correction augmente de sorte qu'au cours des 
périodes suivantes, la position extrême précédente Ақ va progressivement se rapprocher de l'impulsion de freinage. Par 
contre, si une impulsion intervient à droite (position temporelle postérieure) de l'impulsion Imp1, à gauche de la position 
Zéro, la correction diminue de sorte qu'au cours des périodes suivantes les impulsions dérivent vers cette position zéro oü la 
correction devient nulle. Ensuite, l'effet de l'impulsion change et une augmentation de la fréquence instantanée intervient. 
Comme la fréquence naturelle est déjà trop élevée, l'impulsion va rapidement dériver vers la position extrême Am. Ainsi, 
si une impulsion a lieu à droite de l'impulsion Imp1 dans la zone Z1 b, les impulsions suivantes vont progressivement 
se rapprocher de la position extrême suivante Am On observe un méme comportement dans la seconde alternance A2. 
Si une impulsion a lieu à gauche de l'impulsion Imp2 dans la zone Z2a, les impulsions suivantes vont progressivement 
se rapprocher de la position extréme précédente An Par contre, si une impulsion a lieu à droite de l'impulsion Imp2 
dans la zone Z2b, les impulsions suivantes vont progressivement se rapprocher de la position extrême suivante Aq. 
On remarquera que cette formulation est relative car en réalité la fréquence d'application des impulsions de freinage est 
imposée par l'oscillateur maitre (fréquence de freinage donnée), de sorte que ce sont les périodes d'oscillation qui varient 
et de fait c'est la position extréme en question qui se rapproche de l'instant d'application d'une impulsion de freinage. En 
conclusion, si une impulsion intervient dans la première alternance А1 à un autre instant que і, la fréquence d’oscillation 
instantanée évolue dans une phase transitoire au cours des périodes d'oscillation suivantes de maniére qu'une des deux 
positions extrémes de cette premiére alternance (positions d'inversion du sens du mouvement du résonateur mécanique) 
s'approche progressivement des impulsions de freinage. Il en va de méme pour la seconde alternance A2. 


[0068] La fig. 18 montre la phase synchrone correspondant à une situation stable finale intervenant aprés la phase tran- 
sitoire décrite ci-avant. Comme déjà exposé, dés que le passage par une position extréme intervient durant une impul- 
sion de freinage, cette position extréme va se caler sur les impulsions de freinage pour autant que ces impulsions de 
freinage soient configurées (le couple de force et la durée) pour pouvoir corriger suffisamment la dérive temporelle de 
l'oscillateur mécanique libre au moins par une impulsion de freinage intervenant entiérement, selon le cas, juste avant ou 
juste aprés une position extrême. Ainsi, dans la phase synchrone, si une première impulsion intervient dans la première 
alternance A1, soit la position extrême Ах. de l'oscillation est calée sur les impulsions Imp1a, soit la position extrême Am 
de l'oscillation est calée sur les impulsions Imp1b. Dans le cas d'un couple sensiblement constant, les impulsions Imp1a et 
Imp1b présentent chacune une premiére partie dont la durée est plus courte que celle de leur seconde partie, de maniére 
à corriger exactement la différence entre la fréquence naturelle trop élevée de l'oscillateur principal esclave et la fréquence 
de consigne imposée par l'oscillateur auxiliaire maitre. De même, dans la phase synchrone, si une première impulsion 
intervient dans la seconde alternance A2, soit la position extréme An de l'oscillation est calée sur les impulsions Imp2a, 
soit la position extrême A... de l'oscillation est calée sur les impulsions Imp2b. 


[0069] On remarquera que les impulsions Imp1a, respectivement Imp1b, Imp2a et Imp2b occupent des positions tempo- 
relles relatives stables. En effet, une légére déviation à gauche ou à droite d'une de ces impulsions, dü à une perturbation 
externe, aura pour effet de ramener une impulsion suivante vers la position temporelle relative initiale. Ensuite, si la dérive 
temporelle de l'oscillateur mécanique varie durant la phase synchrone, l'oscillation va automatiquement subir un léger 
déphasage de sorte que le rapport entre la premiére partie et la seconde partie des impulsions Imp1a, respectivement 
Imp1b, Imp2a et Imp2b varie dans une mesure qui adapte la correction engendrée par les impulsions de freinage à la 
nouvelle différence de fréquence. Un tel comportement de la piéce d'horlogerie selon la présente invention est vraiment 
remarquable. 


[0070] Les fig. 14 et 15 sont similaires aux fig. 12 et 13, mais pour une situation ou la fréquence naturelle de l'oscillateur 
est inférieure à la fréquence de consigne. Par conséquent, les impulsions Imp3 et Imp4, correspondant à une situa- 
tion d'équilibre instable dans la correction apportée par les impulsions de freinage, sont respectivement situées dans le 
deuxiéme et le quatriéme quart de période (instants t5 et t4) oü les impulsions engendrent une augmentation de la fré- 
quence d'oscillation. On ne redonnera pas ici les explications en détails car le comportement du systéme découle des 
considérations précédentes. Dans la phase transitoire (fig. 14), si une impulsion a lieu dans l'alternance A3 à gauche 
de l'impulsion Imp3 dans la zone Z3a, la position extrême précédente (tn, Am) va progressivement se rapprocher des 
impulsions suivantes. Par contre, si une impulsion a lieu à droite de l'impulsion Imp3 dans la zone Z3b, la position extréme 
suivante (tm, Am) va progressivement se rapprocher des impulsions suivantes. De méme, si une impulsion a lieu dans 
l'alternance A4 à gauche de l'impulsion Imp4 dans la zone 24а, la position extrême précédente (tm, Am) va progressive- 
ment se rapprocher des impulsions suivantes. Finalement, si une impulsion a lieu à droite de l'impulsion Imp4 dans la 
zone 745, la position extrême suivante (ін, Ат.) va progressivement se rapprocher des impulsions suivantes durant la 
phase de transition. 


[0071] Dans la phase synchrone (fig. 15), si une première impulsion intervient dans la première alternance A3, soit la 
position extrême An. de oscillation est calée sur les impulsions Imp3a, soit la position extrême Am de l'oscillation est 
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calée sur les impulsions Imp3b. Dans le cas d'un couple sensiblement constant, les impulsions Imp3a et Imp3b présentent 
chacune une premiére partie dont la durée est plus longue que celle de leur seconde partie, de maniére a corriger exac- 
tement la différence entre la fréquence naturelle trop faible de l’oscillateur principal esclave et la fréquence de consigne 
imposée par l'oscillateur auxiliaire maître. De méme, dans la phase synchrone, si une première impulsion intervient dans 
la seconde alternance А4, soit la position extrême А, de l'oscillation est calée sur les impulsions Imp4a, soit la position 
extrême А de l’oscillation est calée sur les impulsions Imp4b. Les autres considérations faîtes dans le cadre du cas 
décrit précédemment en référence aux fig. 12 et 13 s’appliquent par analogie au cas des fig. 14 et 15. En conclusion, que 
la fréquence naturelle de l'oscillateur mécanique libre soit trop élevée ou trop basse et quel que soit l'instant de l'application 
d'une première impulsion de freinage à l'intérieur d'une période d’oscillation, le dispositif de correction de l'invention est 
efficace et synchronise rapidement la fréquence de l'oscillateur mécanique, cadencant la marche du mouvement méca- 
nique, sur la fréquence de consigne qui est déterminée par la fréquence de référence de l'oscillateur auxiliaire maitre, 
lequel pilote la fréquence de freinage à laquelle les impulsions de freinage sont appliquées au résonateur de l'oscillateur 
mécanique. Ceci reste vrai si la fréquence naturelle de l'oscillateur mécanique varie et méme si elle est, dans certaines 
périodes de temps, supérieure à la fréquence de consigne, alors que dans d'autres périodes de temps elle est inférieure 
à cette fréquence de consigne. 


[0072] L'enseignement donné ci-avant et la synchronisation obtenue gráce aux caractéristiques de la piéce d'horlogerie 
selon l'invention s'appliquent également au cas ou la fréquence de freinage pour l'application des impulsions de freinage 
n'est pas égale à la fréquence de consigne. Dans le cas de l'application d'une impulsion par période d'oscillation, les 
impulsions ayant lieu aux positions instables (t4, Imp1: №, Imp2; ts, Imp3; t4, Imp4) correspondent à des corrections pour 
compenser la dérive temporelle au cours d'une seule période d'oscillation. Par contre, si les impulsions de freinage pré- 
vues ont un effet suffisant pour corriger une dérive temporelle au cours de plusieurs périodes d'oscillation, il est alors 
possible d'appliquer une seule impulsion par intervalle de temps égal à ces plusieurs périodes d'oscillation. On observera 
alors le même comportement que pour le cas où une impulsion est engendrée par période d'oscillation. En considérant 
les périodes d'oscillation ou interviennent les impulsions, on a les mémes phases transitoires et les mémes phases syn- 
chrones que dans le cas exposé précédemment. De plus, ces considérations sont aussi correctes s'il y a un nombre entier 
d'alternances entre chaque impulsion de freinage. Dans le cas d'un nombre impair d'alternances, on passe alternative- 
ment, selon le cas, de l'alternance A1 ou A3 à l’alternance A2 ou A4 sur les fig. 12 à 15. Comme l'effet de deux impulsions 
décalées d'une alternance est identique, on comprend que la synchronisation est réalisée comme pour un nombre pair 
d'alternances entre deux impulsions de freinage successives. En conclusion, comme déjà indiqué, le comportement du 
système décrit en référence aux fig. 12 à 15 est observé dés que la fréquence de freinage Fn est égale à 2FOc / М, FOC 
étant la fréquence de consigne pour la fréquence d'oscillation et N un nombre entier positif. 


[0073] Bien que peu intéressant, on remarquera que la synchronisation est aussi obtenue pour une fréquence de freinage 
Fra supérieure au double de la fréquence de consigne (2F0), à savoir pour une valeur égale à М fois FO avec М > 2. Dans 
une variante avec Fea = 4F0, on a juste une perte d'énergie dans le système sans effet dans la phase synchrone, car une 
impulsion sur deux intervient au point neutre du résonateur mécanique. Pour une fréquence de freinage Fra plus élevée 
que 2F0, les impulsions dans la phase synchrone qui n'interviennent pas aux positions extrémes annulent leurs effets 
deux à deux. On comprend donc qu'il s'agit de cas théoriques sans grand sens pratique. 


[0074] Les fig. 16 et 17 montrent la phase synchrone pour une variante avec une fréquence de freinage FFR égale au 
quart de la fréquence de consigne, une impulsion de freinage intervenant donc toutes les quatre périodes d'oscillation. 
Les fig. 18 et 19 sont des agrandissements partiels respectivement des fig. 16 et 17. La fig. 16 concerne un cas où la 
fréquence naturelle de l'oscillateur principal est supérieure à la fréquence de consigne FOc - 4 Hz, alors que la fig. 17 
concerne un cas où la fréquence naturelle de l'oscillateur principal est supérieure à cette fréquence de consigne. On 
observe que seules les périodes d'oscillation T1* et 12*, dans lesquelles interviennent des impulsions de freinage Imp1b 
ou Imp2a, respectivement Imp3b ou Imp4a, présentent une variation relativement à la période naturelle TO*. Les impulsions 
de freinage engendrent un déphasage seulement dans les périodes correspondantes. Ainsi, les périodes instantanées 
oscillent ici autour d'une valeur moyenne qui est égale à celle de la période de consigne. On notera que, aux fig. 16 à 
19, les périodes instantanées sont mesurées d'un passage par zéro sur un flanc montant du signal d'oscillation à un tel 
passage suivant. Ainsi, les impulsions synchrones qui interviennent aux positions extrémes sont entiérement englobées 
dans des périodes d'oscillation. Pour étre complet, la fig. 20 montre le cas spécifique oü la fréquence naturelle est égale à 
la fréquence de consigne. Dans ce cas, les périodes d'oscillation TO* demeurent toutes égales, les impulsions de freinage 
Imp5 intervenant exactement à des positions extrêmes de l'oscillation libre avec des première et seconde parties de ces 
impulsions qui ont des durées identiques (cas d'un couple de freinage constant), de sorte que l'effet de la première partie 
est annulé par l'effet opposé de la deuxiéme partie. 


[0075] La fig. 21 montre la variation des périodes d'oscillation pour une fréquence de consigne FOc = 3 Hz et une impulsion 
de freinage appropriée intervenant toutes les trois périodes d'oscillation de l'oscillateur mécanique qui cadence la marche 
d'un mécanisme indicateur de l'heure présentant une erreur journaliére de 550 secondes par jour, soit environ 9 minutes 
par jour. Cette erreur est trés importante, mais le dispositif de freinage est configuré pour permettre de corriger une telle 
erreur. L'effet du freinage devant étre ici relativement important, on a une grande variation de la période instantanée mais 
la période moyenne est sensiblement égale à la période de consigne aprés l'enclenchement du dispositif de correction 
dans la piece d'horlogerie selon l'invention et une courte phase transitoire. Lorsque le dispositif de correction est inactif, on 
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observe, comme attendu, que l’erreur temporelle totale augmente linéairement en fonction du temps alors que cette erreur 
se stabilise rapidement aprés l'enclenchement du dispositif de correction. Ainsi, si une mise à l'heure est effectuée aprés 
un tel enclenchement du dispositif de correction et la phase transitoire, l'erreur totale (aussi nommée 'erreur cumulée”) 
demeure faible, de sorte que la piéce d'horlogerie indique par la suite une heure avec une précision correspondant à celle 
de l'oscillateur maitre incorporé dans cette piéce d'horlogerie et associé au dispositif de freinage. 


[0076] La fig. 22 montre l'évolution de l'amplitude de l'oscillateur mécanique esclave aprés l'enclenchement du dispositif 
de correction selon l'invention. Dans la phase transitoire, on observe une diminution relativement marquée de l'amplitude 
dans un cas oü la premiére impulsion a lieu proche de la position zéro (position neutre). Les diverses impulsions de frei- 
nage intervenant en particulier dans une premiére partie de cette phase transitoire engendrent des pertes en énergie 
relativement importantes, ceci découlant du graphe de la fig. 8C. Par la suite, les pertes en énergie diminuent assez rapi- 
dement pour finalement devenir minimales pour une correction donnée dans la phase synchrone. Dés lors, on observe 
que l'amplitude augmente à nouveau dés que les impulsions englobent le passage par une position extréme du résonateur 
mécanique et continue d'augmenter au début de la phase synchrone bien que l'énergie de freinage dissipée se stabilise 
alors à son minimum, étant donné une relativement grande constante de temps pour la variation d'amplitude de l'oscillateur 
mécanique. Ainsi, la piéce selon l'invention présente en plus le bénéfice de se stabiliser dans une phase synchrone pour 
laquelle l'énergie dissipée par l'oscillateur, du fait des impulsions de freinage prévues, est minimale. En effet, l'oscillateur 
présente aprés stabilisation de son amplitude la plus petite diminution d'amplitude possible pour les impulsions de frei- 
nage prévues. C'est un avantage car lorsque le ressort-moteur entretenant l'oscillateur principal se détend, l'amplitude 
d'oscillation minimale pour assurer le fonctionnement du mouvement mécanique est atteinte le plus tard possible tout 
en assurant une marche précise. Le dispositif de correction de la marche d'un mouvement mécanique qui engendre la 
synchronisation selon l'invention a donc une influence minimisée pour la réserve de marche. 


[0077] Pour minimiser les perturbations engendrées par les impulsions de freinage et notamment les pertes en énergie 
pour le mouvement horloger, on sélectionnera de préférence de courtes durées d'impulsion, voire de trés courtes durées 
d'impulsion. Ainsi, dans une variante particuliére, les impulsions de freinage ont chacune une durée inférieure à 1/10 de 
la période de consigne. Dans une variante préférée, les impulsions de freinage ont chacune une durée comprise entre 
1/250 et 1/40 de ladite période de consigne. Dans ce dernier cas, pour une fréquence de consigne égale à 4 Hz, la durée 
des impulsions est comprise entre 1 ms et 5 ms. 


[0078] En référence aux fig. 1 à 3, on a décrit des piéces d'horlogerie avec des résonateurs mécaniques présentant une 
surface de freinage circulaire permettant au dispositif de freinage d'appliquer une impulsion de freinage mécanique au 
résonateur mécanique esclave sensiblement à tout instant d'une période d'oscillation dans la plage de fonctionnement utile 
de l'oscillateur esclave. Ceci est une variante de réalisation préférée. Comme les mouvements horlogers ont généralement 
des balanciers présentant une serge circulaire avec une surface externe avantageusement continue, la variante préférée 
indiquée ci-dessus peut étre aisément implémentée dans de tels mouvements sans nécessiter de modifications de leur 
oscillateur mécanique. On comprend que cette variante préférée permet de minimiser la durée de la phase de transition 
et d'assurer la synchronisation voulue dans le meilleur délai. 


[0079] Cependant, la synchronisation stable peut déjà étre obtenue, aprés une certaine période de temps, avec un sys- 
téme mécanique, formé du résonateur mécanique esclave et du dispositif mécanique de freinage, qui est configuré de 
maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage de pouvoir débuter les impulsions de freinage périodiques à 
n'importe quelle position du résonateur mécanique esclave seulement dans une plage continue ou quasi continue de 
positions de ce résonateur définie, d'un premier des deux cótés de la position neutre du résonateur mécanique esclave, 
par la plage des amplitudes de l'oscillateur esclave pour sa plage de fonctionnement utile. Avantageusement, cette plage 
de positions est augmentée, du cóté de l'amplitude minimale, au moins par une distance angulaire correspondant à la 
durée d'une impulsion de freinage, de sorte à permettre pour une amplitude minimale une impulsion de freinage par un 
frottement sec dynamique. Pour que le systéme mécanique puisse agir dans toutes les alternances et non seulement dans 
toutes les périodes d'oscillation, il est alors nécessaire que ce systéme mécanique soit configuré de maniére à permettre 
au dispositif mécanique de freinage de pouvoir également débuter les impulsions de freinage périodiques à n'importe 
quelle position du résonateur mécanique du second des deux cótés de ladite position neutre, dans la plage des amplitudes 
de l'oscillateur mécanique esclave pour sa plage de fonctionnement utile. Avantageusement, la plage de positions est 
aussi augmentée, du cóté de l'amplitude minimale, au moins par une distance angulaire correspondant sensiblement à 
la durée d'une impulsion de freinage. 


[0080] Ainsi, dans une premiére variante générale, la plage continue ou quasi continue susmentionnée de positions du 
résonateur mécanique esclave s'étend, d'un premier des deux cótés de sa position neutre, au moins sur la plage des 
amplitudes que l'oscillateur esclave est susceptible d'avoir de ce premier cóté pour une plage de fonctionnement utile de cet 
oscillateur esclave et avantageusement en plus, du cóté d'une amplitude minimale de la plage des amplitudes, au moins sur 
une distance angulaire correspondant sensiblement à la durée des impulsions de freinage. Dans une deuxième variante 
générale, en plus de la plage continue ou quasi continue définie ci-avant dans la premiére variante générale, laquelle 
est une premiére plage continue ou quasi continue, le systéme mécanique susmentionné est configuré de maniére à 
permettre au dispositif mécanique de freinage de pouvoir aussi débuter les impulsions de freinage périodiques à n'importe 
quelle position du résonateur mécanique esclave, du second des deux cótés de sa position neutre, au moins dans une 
deuxiéme plage continue ou quasi continue de positions de ce résonateur mécanique esclave s'étendant sur la plage des 
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amplitudes que l'oscillateur esclave est susceptible d'avoir de ce second côté pour ladite plage de fonctionnement utile et 
avantageusement en plus, du cóté d'une amplitude minimale de cette derniére plage des amplitudes, au moins sur ladite 
premiére distance angulaire. 


[0081] Finalement, dans le cadre de la présente invention, on peut distinguer deux catégories d'impulsions de freinage 
périodiques en relation avec l'intensité du couple de force mécanique appliqué au résonateur mécanique esclave et la 
durée des impulsions de freinage périodiques. Concernant la premiére catégorie, le couple de freinage et la durée des 
impulsions de freinage sont prévus, pour la plage de fonctionnement utile de l'oscillateur esclave, de maniére à ne pas 
bloquer momentanément le résonateur mécanique esclave au cours des impulsions de freinage périodiques au moins 
dans la majeure partie de la phase transitoire éventuelle qui a été décrite précédemment. Dans ce cas, le systéme est 
agencé de maniére que le couple de freinage mécanique puisse étre appliqué au résonateur mécanique esclave, au moins 
dans ladite majeure partie de la phase transitoire éventuelle, durant chaque impulsion de freinage. 


[0082] Dans une variante avantageuse, l'organe oscillant et l'organe de freinage sont agencés de maniére que les impul- 
sions de freinage périodiques puissent étre appliquées, au moins dans ladite majeure partie de la phase transitoire éven- 
tuelle, principalement par un frottement sec dynamique entre l'organe de freinage et une surface de freinage de l'organe 
oscillant. Concernant la deuxiéme catégorie, pour la plage de fonctionnement utile de l'oscillateur esclaveet dans la phase 
synchrone qui a été décrite précédemment, le couple de freinage mécanique et la durée des impulsions de freinage pé- 
riodiques sont prévus de maniére à bloquer le résonateur mécanique au cours des impulsions de freinage périodiques 
au moins dans leur partie terminale. 


[0083] Dans une variante particuliére, il est prévu dans la phase synchrone un blocage momentané du résonateur mé- 
canique esclave par les impulsions de freinage périodiques alors que, dans une partie initiale de la phase transitoire 
éventuelle oü les impulsions de freinage périodiques interviennent hors des positions extrémes du résonateur mécanique 
esclave, ce dernier n'est pas bloqué par ces impulsions de freinage périodiques. 


[0084] Aux fig. 23A à 23C est représentée une séquence du fonctionnement d'un dispositif de correction dans un qua- 
trieme mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. Seuls le résonateur principal esclave 6 et le dispo- 
sitif mécanique de correction 52A ont été représentés. Le dispositif de correction est formé par un oscillateur auxiliaire 
maítre 96 et par un dispositif de freinage 56A, similaire à celui présenté dans le cadre du premier mode de réalisation, qui 
comprend un mécanisme générateur d'impulsions de freinage 50A. L'oscillateur maitre 96 est apparenté à l'oscillateur 54 
du deuxième mode de réalisation. Son fonctionnement est analogue et ne sera pas décrit ici à nouveau. Il se distingue 
par son résonateur 98 formé par un diapason qui porte aux extrémités libres de ses deux branches vibrantes respective- 
ment deux aimants 99 et 100 qui ont une aimantation axiale. Ces aimants servent à coupler le résonateur 98 à une roue 
d'échappement 68. La roue d'échappement et les deux aimants forment l'échappement magnétique de l'oscillateur maitre 
96. Comme le diapason présente un mode de résonance fondamental avec ses deux branches oscillant en opposition de 
phase et que les deux aimants 99 et 100 qu'il porte sont agencés au repos de maniére diamétralement opposée relative- 
ment à l'axe de rotation de la roue d'échappement, le nombre de périodes magnétiques de la structure magnétique de la 
roue d'échappement est prévu pair. Le diapason peut présenter une fréquence propre relativement élevée, de sorte qu'il 
est envisagé dans une variante d'agencer le doigt d'actionnement 58 sur un mobile d'un rouage de transmission auxiliaire 
de l'énergie mécanique nécessaire au fonctionnement du dispositif de correction 52A, ce mobile tournant à une moindre 
vitesse que la roue d'échappement 68. 


[0085] Le fonctionnement du dispositif de correction se distingue de celui des modes de réalisation précédents par le fait 
que le mécanisme de commande formé par la roue d'échappement 68 et le doigt d'actionnement 58 agit à l'inverse sur 
le mécanisme générateur d'impulsions de freinage 50A. Comme à la fig. 2A, lorsque le doigt 58 tourne en direction de 
l'extrémité 41 de la bascule 40, cette derniére est au repos et la lame-ressort 42 est à une certaine distance de la surface 
de freinage 46 du balancier 8 (fig. 23A). Par contre, dés que le doigt entre en contact avec l'extrémité 41 de la bascule, 
celle-ci se met à tourner dans le sens horaire et le ressort-lame tourne progressivement en direction de la surface de 
freinage 46 jusqu'à la toucher alors que le doigt 58 est toujours en appui contre ladite extrémité 41 (fig. 23B montrant la 
bascule lorsqu'elle vient d'entrer en contact avec le balancier). Ensuite, comme le doigt poursuit son avance continue, la 
lame-ressort presse de plus en plus contre le balancier pour le freiner jusqu'à ce que le contact entre le doigt et ladite 
extrémité soit perdu et que la bascule soit alors libérée (fig. 23C), ce qui met fin à l'impulsion de freinage car la bascule 
est alors tirée en arriére par le ressort 44A qui s'est détendu dans la phase précédente. 


[0086] La force du ressort 44A peut ici être trés faible, mais de préférence un amortissement suffisant est prévu pour éviter 
une oscillation de la bascule, suite à sa libération, engendrant une seconde impulsion de freinage parasite durant la période 
de freinage suivant la premiére impulsion. La durée des impulsions de freinage est déterminée par la distance angulaire sur 
laquelle le doigt d'actionnement reste en contact avec l'extrémité de la bascule suite à l'instant oü la lame-ressort touche 
la surface de freinage. Cette distance angulaire peut étre réglée à une valeur donnée par un ajustement notamment de la 
longueur du doigt d'actionnement. On remarquera que le couple de freinage augmente ici durant l'impulsion de freinage 
puis diminue quasi instantanément dés que la bascule est libérée. Ce couple de force peut étre réglé à une valeur donnée 
notamment en fonction de la rigidité de la lame-ressort et du rapport de longueur entre les deux bras de la bascule. 


[0087] Aux fig. 24A à 24C est montrée une séquence du fonctionnement d'un dispositif de correction dans un cinquiéme 
mode de réalisation d'une piéce d'horlogerie selon l'invention. Seuls le résonateur principal esclave 6 et une partie du 
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dispositif mécanique de correction ont été représentés. Le dispositif de correction est formé par un oscillateur auxiliaire 
maitre 22A, dont seule la roue d'échappement 34A a été représentée (son résonateur et l’ancre étant similaires a ceux 
représentés à la fig. 1), et par un dispositif de freinage 56A. Ainsi, comme dans le premier mode de réalisation, la roue 
d'échappement tourne pas-à-pas avec une vitesse angulaire déterminée par la fréquence de référence du résonateur 
maître. Le dispositif de freinage comprend un mécanisme générateur dimpulsions de freinage 50A similaire à celui pré- 
senté ci-avant dans le cadre du quatrième mode de réalisation. Ce générateur d'impulsions fonctionne de la même ma- 
nière que celui du quatrième mode de réalisation. Le mécanisme de commande 48A du dispositif de freinage est formé 
ici par la roue d'échappement et par deux goupilles 38 fixées sur cette roue de manière diametralement opposée. 


[0088] Contrairement au mode de réalisation précédent, le mécanisme de commande avance par pas. La génération 
d'une impulsion de freinage est prévue lors d'un pas de la roue d'échappement (fig. 24B). Cette roue a par exemple 15 
dents et l'oscillateur maitre 22A fonctionne à une fréquence de référence de 7,5 Hz. La roue d'échappement effectue 1/2 
tour par seconde de sorte que les impulsions de freinage sont effectuées à une fréquence de freinage de 1 Hz. A chaque 
période de l'oscillateur maitre la roue 34A effectue deux pas et avance d'une distance angulaire égale à 24°, de sorte 
qu'au moins un des deux pas correspond à une rotation d'au moins 12”. L'extrémité 41 de la bascule 40 est configurée 
et positionnée relativement au cercle décrit par les goupilles 38 en rotation de maniére à permettre que l'impulsion de 
freinage soit entiérement effectuée lors d'un pas donné de la roue de commande. On remarquera qu'il est avantageux 
que la bascule soit déjà déplacée en rotation lors d'un pas de la roue de commande précédant celui qui intervient pour 
engendrer une impulsion de freinage. Dans ce cas, on veillera à agencer le dispositif de freinage pour que la lame-ressort 
42 tourne en direction de la surface de freinage 46 du balancier lors dudit pas précédent sans toucher cette surface de 
freinage, mais en s'arrétant à faible distance de celle-ci (fig. 24A). 


[0089] Les fig. 24A à 24C montrent trois configurations du dispositif de freinage intervenant sur une période de référence 
au cours de laquelle la roue d'échappement effectue deux pas successifs. La fig. 24A représente un premier état du 
dispositif de freinage à la fin d'un pas déterminé de la roue ЗАА. La fig. 24B représente un deuxième état du dispositif 
de freinage lors d'un premier pas suivant directement ledit pas déterminé (application d'une impulsion de freinage au 
balancier 8). La fig. 24C correspond à un troisiéme état oü la roue 34A a terminé le premier pas représenté à la fig. 24B, 
avant qu'intervienne un deuxiéme pas suivant directement ledit premier pas. Etant donné que lors d'un pas, la roue 34A 
tourne trés rapidement (rotation libre), la durée des impulsions de freinage peut étre ainsi relativement courte. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie (2, 80) comprenant un mouvement mécanique (4) qui comprend: 
— un mécanisme (12) indicateur d'au moins une donnée temporelle, 
— un résonateur mécanique (6, 6A) susceptible d'osciller le long d'un axe général d'oscillation autour d'une position 
neutre (0) correspondant à son état d'énergie potentielle minimale, 
— un dispositif (14) d'entretien du résonateur mécanique formant avec ce résonateur mécanique un oscillateur méca- 
nique (18) qui est agencé pour cadencer la marche du mécanisme indicateur; 
la piéce d'horlogerie comprenant en outre un dispositif de correction d'une dérive temporelle éventuelle dans le fonc- 
tionnement dudit oscillateur mécanique; 
caractérisée en ce que ledit dispositif de correction (20, 52, 52A) est du type mécanique, ce dispositif mécanique de 
correction étant formé par un oscillateur auxiliaire mécanique (22, 22A, 54, 96), lequel définit un oscillateur maitre, et 
par un dispositif mécanique (24, 56, 56A) de freinage dudit résonateur mécanique; en ce que le dispositif mécanique 
de freinage est agencé pour pouvoir appliquer audit résonateur mécanique (6, 6A) un couple de freinage mécanique 
durant des impulsions de freinage périodiques qui sont générées à une fréquence de freinage sélectionnée seulement 
en fonction d'une fréquence de consigne pour ledit oscillateur mécanique, lequel définit un oscillateur esclave, et 
déterminée par ledit oscillateur maitre, le système mécanique formé dudit résonateur mécanique et du dispositif 
mécanique de freinage étant configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage (24, 56, 56A) de 
pouvoir débuter lesdites impulsions de freinage périodiques à n'importe quelle position dudit résonateur mécanique 
dans une plage de positions, le long dudit axe général d'oscillation, qui s'étend au moins d'un premier des deux cótés 
de la position neutre dudit résonateur mécanique sur au moins une plage d'amplitudes que ledit oscillateur esclave 
est susceptible d'avoir de ce premier cóté pour une plage de fonctionnement utile de cet oscillateur esclave. 


2. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce qu'une premiére partie de ladite plage de positions 
du résonateur mécanique, incorporant ladite plage des amplitudes que l'oscillateur mécanique est susceptible d'avoir 
dudit premier cóté de la position neutre dudit résonateur mécanique, présente une certaine étendue sur laquelle elle 
est continue ou quasi continue. 


3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 1 ou 2, caractérisée en ce que ledit systéme mécanique est configuré de 
manière que ladite plage de positions du résonateur mécanique, dans laquelle peuvent débuter lesdites impulsions de 
freinage périodiques, s'étend également du second des deux cótés de la position neutre dudit résonateur mécanique 
sur au moins une plage d'amplitudes que ledit oscillateur mécanique est susceptible d'avoir de ce second cóté pour 
ladite plage de fonctionnement utile de cet oscillateur mécanique. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce qu'une deuxieme partie de ladite plage de positions 
du résonateur mécanique, incorporant ladite plage d'amplitudes que l’oscillateur mécanique est susceptible d’avoir 
dudit second cóté de la position neutre dudit résonateur mécanique, présente une certaine étendue sur laquelle elle 
est continue ou quasi continue. 


Pièce d’horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ladite fréquence 
de freinage est prévue égale au double de ladite fréquence de consigne divisée par un nombre entier positif N, soit 
Fra = 2-FOc / М où Fer est la fréquence de freinage et FOc est la fréquence de consigne. 


Pièce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit dispositif 
mécanique de freinage (24, 56, 56A) est agencé de manière que les impulsions de freinage périodiques ont chacune 
essentiellement une durée inférieure au quart de la période de consigne correspondant à l'inverse de la fréquence 
de consigne. 


Pièce d’horlogerie selon une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisée en ce que le dispositif mécanique de 
freinage (24, 56, 56A) est agencé de manière que les impulsions de freinage périodiques ont chacune essentiellement 
une durée inférieure à 1/10 de la période de consigne correspondant à l'inverse de la fréquence de consigne. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisée en ce que le dispositif mécanique de 
freinage (24, 56, 56A) est agencé de maniére que les impulsions de freinage périodiques ont chacune essentiellement 
une durée inférieure à 1/40 de la période de consigne correspondant à l'inverse de la fréquence de consigne. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit systéme mé- 
canique est configuré de maniére à permettre au dispositif mécanique de freinage (24, 56, 56A) de débuter, dans ladite 
plage de fonctionnement utile dudit oscillateur esclave, une desdites impulsions de freinage périodiques à n'importe 
quelle position dudit résonateur mécanique le long dudit axe général d'oscillation. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit oscillateur 
maitre (22, 22A) comprend un résonateur maitre (28) qui est formé par un balancier-spiral ou un balancier monté 
sur lames flexibles. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit oscillateur 
maître (22, 22A) comprend un échappement muni d'un arrétoir (33) et fonctionnant ainsi dans un mode pas-à-pas. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications 1 à 9, caractérisée en ce que ledit oscillateur maitre (96) 
comprend un résonateur maitre qui est formé par un diapason (98). 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications 1 à 10 et 12, caractérisée en ce que ledit oscilla- 
teur maitre (54, 96) comprend un échappement à rotation continue du type magnétique, avec un couplage magné- 
tique entre un résonateur maitre (60, 98) formant cet oscillateur maitre et une roue d'échappement (68) formant 
l'échappement à rotation continue. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que ledit oscillateur 
maitre est associé à un mécanisme d'égalisation de la force exercée sur son résonateur maitre pour entretenir son 
oscillation. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le dispositif méca- 
nique de freinage (24, 56, 56A) comprend un mécanisme de commande (48, 48A, 58 & 68) et un mécanisme (50, 
50A) générateur d'impulsions de freinage qui est agencé pour étre actionné par le mécanisme de commande à ladite 
fréquence de freinage, de maniére à exercer sur un organe oscillant (8, 8A) du résonateur mécanique (6,6A) dudit 
oscillateur esclave ledit couple de freinage mécanique durant lesdites impulsions de freinage périodiques. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 14, caractérisée en ce que ledit mécanisme générateur d'impulsions de 
freinage comprend une bascule (40, 40A) associée à un ressort (44, 44A) ou un élément flexible et munie d'un organe 
de freinage (42) agencé pour venir en contact avec une surface de freinage (46) dudit organe oscillant lors desdites 
impulsions de freinage périodiques. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 15, caractérisée en ce que ledit mécanisme de commande comprend un 
doigt d'actionnement (58) ou une goupille d'actionnement (38) agencé / agencée sur une roue de commande (68, 
37, 34A) de maniére à pouvoir actionner à chaque tour de cette roue de commande ladite bascule pour engendrer 
une desdites impulsions de freinage périodiques; et en ce que la roue de commande est entrainée en rotation à une 
vitesse moyenne qui est déterminée par ledit oscillateur maitre. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 17, caractérisée en ce que ladite roue de commande est solidaire d'une 
roue d'échappement (34A) dudit oscillateur maitre. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 17, caractérisée en ce que ladite roue de commande est solidaire d'un mobile 
(36) de transmission de l'énergie d'un barillet mécanique (26) audit oscillateur maître, cette roue de transmission étant 
reliée cinématiquement à une roue d'échappement de l'oscillateur maitre. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications 17 à 19, caractérisée en ce que ledit dispositif mécanique 
de freinage (24, 56) est agencé de maniére que le doigt d'actionnement (58) ou la goupille d'actionnement (38) vient, 
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a chaque tour de la roue de commande, momentanément en contact avec ladite bascule (40) pour premierement 
l'entrainer en rotation en armant ainsi le mécanisme générateur dimpulsions de freinage et pour ensuite déclencher 
une desdites impulsions de freinage périodiques alors que le contact entre le doigt d'actionnement ou la goupille 
d'actionnement et ledit mécanisme générateur est interrompu. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce qu'elle comprend un 
barillet auxiliaire prévu pour fournir en énergie ledit oscillateur maitre et non ledit oscillateur esclave, ce dernier étant 
fourni en énergie par un barillet principal. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que lesdites impulsions 
de freinage périodiques présentent un couple de force et une durée qui sont prévus, pour ladite plage de fonction- 
nement utile de l'oscillateur esclave, de maniére à ne pas bloquer momentanément ledit résonateur mécanique au 
cours des impulsions de freinage périodiques au moins dans la majeure partie d'une phase transitoire éventuelle dans 
le fonctionnement de la piéce d'horlogerie, cette phase transitoire pouvant intervenir, suite à un enclenchement du 
dispositif mécanique de correction, avant une phase synchrone oü l'oscillateur esclave est synchronisé avec lesdites 
impulsions de freinage périodiques; et en ce que ledit systéme mécanique est agencé de maniére que ledit couple de 
freinage mécanique puisse étre appliqué audit résonateur mécanique, au moins dans ladite majeure partie de ladite 
phase transitoire éventuelle, durant ladite durée de chacune des impulsions de freinage périodiques. 


Piéce d'horlogerie selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que, pour ladite plage de 
fonctionnement utile dudit oscillateur esclave et dans une phase synchrone du fonctionnement de la piéce d'horlogerie 
oü cet oscillateur esclave est synchronisé avec lesdites impulsions de freinage périodiques, ces impulsions de freinage 
périodiques présentent un couple de force et une durée qui sont prévus de maniére à bloquer momentanément ledit 
résonateur mécanique au cours des impulsions de freinage périodiques au moins dans leur partie terminale. 
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Fig. 1 
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Fig. 4 
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(54) Mécanisme de commande déportée d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne une montre (2000) comportant un 
mouvement (1000) avec une tige principale (1) de manœuvre 
mobile axialement et en rotation, et un mécanisme de com- 
mande (100) pour la commande à distance de cette tige princi- 
pale (1) lequel comporte une tige secondaire (2) manœuvrable 
par un utilisateur guidée en rotation par des moyens de guidage 
d'une platine, et des moyens d'arrêt axial d'un pignon secondaire 
(6) solidaire en rotation avec la tige secondaire (2), et un rouage 
de transmission (7) en prise sur ce pignon secondaire (6) pour 
transmettre toute rotation du pignon secondaire (6) à la tige prin- 
cipale (1), et comporte encore une liaison articulée (8) agencée 
pour transmettre tout mouvement axial de la tige secondaire (2) 
à la tige principale (1). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de commande d'horlogerie pour la commande á distance d'une tige principale 
de manœuvre d'un mouvement dhorlogerie mobile axialement et en rotation. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un mouvement d'horlogerie comportant une tige 
principale de manœuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande. 


[0003] L'invention concerne le domaine des mécanismes de commande d'horlogerie. 


Arrière-plan de l’invention 


[0004] La conception des mouvements dhorlogerie, et plus particulièrement des mouvements d’horlogerie mécaniques, 
autorise rarement une polyvalence d'emploi de ces mouvements. En particulier un mouvement donné est en général 
conçu, ou bien pour une montre-bracelet, ou bien pour une montre de poche. Il est alors difficile d'adapter à une autre forme 
de montre un mouvement qui n’a pas été conçu pour ça. De la même façon, il est malcommode de modifier l’orientation 
angulaire des axes des mécanismes de commande, par exemple pour réaliser des montres de pilote d'avion. 


[0005] Il est encore plus difficile de s’affranchir des contraintes d'encombrement liées au logement des complications, 
dont les commandes ne peuvent pas être éloignées des organes sur lesquels elles agissent. Notamment les commandes 
d'actionnement et de remise à zéro de chronographes, de changement de fuseau horaire, de réveil ou de sonnerie, sont 
en général disposées à proximité immédiate des supports de ces fonctions. Et il n’est souvent pas possible d'utiliser un 
prolongateur de commande, de type targette ou similaire, sans augmenter sensiblement le diamètre, ou plus généralement 
les dimensions, de la boite de montre. De la méme façon, l'utilisation d'arbres de commande parallèles et reliés par un 
train de rouage, qui est parfois imposée par les contraintes géométriques, n'autorise pas un déport important, et se traduit 
toujours par un encombrement majoré du mouvement. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de mettre en oeuvre un mécanisme de commande déportée d'horlogerie, apte à étre logée 
dans un emplacement quelconque, et dans une orientation quelconque, d'une boite de montre, pour la commande d'un 
mouvement d'horlogerie également logé dans cette boite, mais non nécessairement concu pour étre commandé depuis 
des positions quelconques de la boite. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de commande d'horlogerie pour la commande à distance d'une 
tige principale de manoeuvre d'un mouvement d'horlogerie mobile axialement et en rotation, selon la revendication 1. 


[0008] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un mouvement d'horlogerie comportant une tige 
principale de manoeuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande. 


Description sommaire des dessins 


[0009] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
Suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en vue arrière, un mouvement d'horlogerie équipé d'un mécanisme 
de commande déporté selon l'invention, agencé pour manoeuvrer une tige principale en position à 3 
heures, visible à gauche de la figure, par une tige secondaire en position à 12 heures, visible en haut de la 
figure; 


la fig. 2 représente, de facon schématisée, et en perspective vue depuis le dessus, le mouvement de la fig. 1; 


la fig. 3 représente, de facon schématisée, et en vue de côté depuis la position à 3 heures, le mouvement de la 
fig. 1, dans lequel la position à 12 heures est visible à droite de la figure; 


la fig. 4 représente, de façon schématisée, partiellement en transparence pour ce qui concerne le mécanisme de 
commande selon l'invention, et en vue de devant, une montre renfermant le mouvement d'horlogerie de la 
fig. 1; 


la fig. 5 représente, de façon schématisée, partiellement en transparence pour ce qui concerne le mécanisme de 
commande selon l'invention, et en vue arriére, la montre de la fig, 4; 


lafig. 6 représente, de facon schématisée, et en perspective un détail du mécanisme de commande tel qu'il est vi- 
sible sur la montre en fig. 5. 
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Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0010] L'invention concerne un mécanisme de commande 100 d’horlogerie, pour la commande à distance d’une tige 
principale 1 de manœuvre d’un mouvement 1000 d’horlogerie, cette tige principale 1 étant mobile axialement et en rotation. 


[0011] Selon l'invention, ce mécanisme de commande 100 comporte une tige secondaire 2, qui est agencée pour être 
manoeuvrée par un utilisateur pour la commande de mouvement de la tige principale 1. 


[0012] L'invention est illustrée par une réalisation particulière, nullement limitative, dans laquelle l'invention permet de 
décaler la couronne de remontage d’une montre, depuis la position à 3 heures usuelle pour les montres-bracelet, vers 
la position à 12 heures usuelle pour les montres de poche, en utilisant un mouvement standard pour montre-bracelet 
comportant une tige de remontage à 3 heures. C'est à l’aide de deux bascules et d'un jeu de rouages et renvois, tous 
installés dans la boîte de la montre, qu'il est possible d'actionner la tige de remontoir du mouvement située en position à 
3 heures, à l'aide de la couronne qui se situe dans la boîte en position à 12 heures. Naturellement l'invention peut être 
mise en œuvre pour tout type de commande: chronographe, fuseau, sonnerie, ou autre, et dans n'importe quelle position 
angulaire. 


[0013] Dans l'exemple illustré les bascules permettent d’actionner la tirette, afin d'actionner, par la couronne, soit le re- 
montage du mouvement, soit la mise à l'heure. 


[0014] Le système de rouage et de renvoi permet ainsi de faire tourner la tige du mouvement située à 3 heures en tournant 
la couronne située à 12 heures. 


[0015] A cet effet, le mécanisme de commande 100 comporte une platine 3, laquelle est agencée pour être fixée à un 
mouvement 1000 ou pour constituer un élément de structure d'un mouvement 1000, tel que platine, pont, ou similaire. 
Cette platine 3 comporte des moyens de guidage 4 en rotation de la tige secondaire 2. La platine 3 comporte encore 
des moyens d'arrêt axial 5 d’un pignon secondaire 6, par rapport auquel la tige secondaire 2 est libre en translation et 
solidaire en rotation. La fig. 6 montre ces moyens d'arrét axial 5 réalisés sous la forme d'un petit pont formant un étrier 
et qui empêche la translation axiale du pignon secondaire 6, lequel est entraîné en rotation par un carré 22, ou similaire, 
de la tige secondaire 2. 


[0016] Le mécanisme de commande 100 comporte un rouage de transmission 7, qui est en prise sur le pignon secondaire 
6, et qui est agencé pour transmettre toute rotation du pignon secondaire 6 à la tige principale 1. Le mécanisme de 
commande 100 comporte encore une liaison articulée 8, qui est agencée pour transmettre tout mouvement axial de la 
tige secondaire 2 à la tige principale 1. 


[0017] Plus particulièrement, la liaison articulée 8 comporte au moins, à une première extrémité une première bascule 11 
qui est pivotée sur la platine 3, au niveau d’un premier axe A11. La liaison articulée 8 comporte au moins, à une deuxième 
extrémité, une deuxième bascule 12 également pivotée sur la platine 3, au niveau d’un deuxième axe A12. La première 
bascule 11 est articulée à la première extrémité avec la tige principale 1, par exemple mais non limitativement tel qu’illustré 
avec une première fourchette enserrant un premier galet 110, et la deuxième bascule 12 est articulée à la deuxième 
extrémité avec la tige secondaire 2, par exemple avec une deuxième fourchette enserrant un deuxième galet 120. 


[0018] Cette première bascule 11 est articulée à cette deuxième bascule 12, par une articulation intermédiaire 13, ou par 
d’autres bascules articulées entre elles. 


[0019] De façon particulière, la première bascule 11 forme une première tirette avec la tige principale 1, et la deuxième 
bascule 12 forme une deuxième tirette avec la tige secondaire 2. 


[0020] Dans une réalisation particulière telle qu'illustrée par les figures, la liaison articulée 8 est limitée à la première 
bascule 11 articulée à la deuxième bascule 12 par l'articulation intermédiaire 13. 


[0021] De façon particulière, le mécanisme de commande 100 comporte un pignon principal 9, qui est agencé pour être 
monté libre en translation sur la tige principale 1 et solidaire en rotation avec elle, et le rouage de transmission 7 est en 
prise sur ce pignon principal 9. 


[0022] Selon la nécessité de la cinématique, le rouage de transmission 7 comporte un premier renvoi 19 agencé pour 
coopérer avec le pignon principal 9, et/ou un deuxième renvoi 16 agencé pour coopérer avec le pignon secondaire 6. 
Plus particulièrement, quand le rouage de transmission 7 comporte un tel premier renvoi 19 et un tel deuxième renvoi 
16, le rouage de transmission 7 comporte, entre ce premier renvoi 19 et ce deuxième renvoi 16, au moins une roue 
intermédiaire 20, dans une réalisation particulière illustrée par les figures. Plus particulièrement, le rouage de transmission 
7 ne comporte, entre ce premier renvoi 19 et ce deuxième renvoi 16, qu’une roue intermédiaire 20. 


[0023] De façon particulière, la roue intermédiaire 20 est une roue annulaire agencée pour entourer le mouvement 1000. 
Le plan de cet anneau est ici parallèle aux axes de la tige principale 1 et de la tige secondaire 2, dans le cas particulier 
de la réalisation illustrée. Plus particulièrement les axes de la tige principale 1 et de la tige secondaire 2sont coplanaires 
comme dans le cas des figures, mais la conception de l'invention autorise aussi des géométries quelconques. 


[0024] De façon particulière, la platine 3 est une carrure qui est agencée pour renfermer le mouvement 1000. 


[0025] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un mouvement dhorlogerie 1000 comportant 
une tige principale 1 de manoeuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande 100. 
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[0026] Plus particulièrement, cette montre 2000 est une montre de poche, et le mouvement 1000 est un mouvement de 
montre-bracelet. 


[0027] Dans une application particulière, la tige principale 1 est une tige de mise à l'heure et/ou de remontage. 


[0028] L'invention permet, ainsi, le déport de mécanismes de commande en différentes positions de la boîte de montre, 
ce qui permet notamment d'utiliser le même mouvement pour une montre-bracelet ou une montre de poche au prix de peu 
de transformations, ou encore de loger des mécanismes de commande en des emplacements de la boîte non occupés 
par des complications, de façon à optimiser le volume disponible à l'intérieur de la boite. 


[0029] L'invention permet, encore, de réaliser des commandes ergonomiques, dont la position n'est plus dictée unique- 
ment par l'emplacement de la fonction à commander, et, en particulier, l'exécution de montres pour utilisateurs gauchers 
qui représentent, selon les Etats, environ 596 à 1596 de la population. 


Revendications 


1. Mécanisme de commande (100) d'horlogerie pour la commande à distance d'une tige principale (1) de manoeuvre 
d'un mouvement (1000) d'horlogerie mobile axialement et en rotation, caractérisé en ce que ledit mécanisme de com- 
mande (100) comporte une tige secondaire (2) agencée pour être manoeuvrée par un utilisateur pour la commande 
de mouvement de ladite tige principale (1), en ce que ledit mécanisme de commande (100) comporte une platine 
(3) agencée pour étre fixée à un dit mouvement (1000) ou pour constituer un élément de structure d'un dit mouve- 
ment (1000), laquelle platine (3) comporte des moyens de guidage (4) en rotation de ladite tige secondaire (2) et des 
moyens d'arrét axial (5b) d'un pignon secondaire (6) par rapport auquel ladite tige secondaire (2) est libre en translation 
et solidaire en rotation, en ce que ledit mécanisme de commande (100) comporte un rouage de transmission (7) en 
prise sur ledit pignon secondaire (6) et agencé pour transmettre toute rotation dudit pignon secondaire (6) à ladite 
tige principale (1), et comporte encore une liaison articulée (8) agencée pour transmettre tout mouvement axial de 
ladite tige secondaire (2) à ladite tige principale (1). 


2. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite liaison articulée (8) comporte au 
moins, à une première extrémité une première bascule (11) pivotée sur ladite platine (3) et articulée à une deuxième 
bascule (12) également pivotée sur ladite platine (3) et que comporte ladite liaison articulée (8) à une deuxiéme ex- 
trémité, par une articulation intermédiaire (13) ou par d'autres bascules articulées entre elles, ladite première bascule 
(11) étant articulée à ladite première extrémité avec ladite tige principale (1), et ladite deuxième bascule (12) étant 
articulée à ladite deuxiéme extrémité avec ladite tige secondaire (2). 


3. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite premiére bascule (11) forme 
une première tirette avec ladite tige principale (1), et ladite deuxième bascule (12) forme une deuxième tirette avec 
ladite tige secondaire (2). 


4. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite liaison articulée (8) est limitée 
à ladite premiére bascule (11) articulée à ladite deuxiéme bascule (12) par ladite articulation intermédiaire (13). 


5. Mécanisme de commande (100) selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que ledit mécanisme de 
commande (100) comporte un pignon principal (9) agencé pour étre monté libre en translation sur ladite tige principale 
(1) et solidaire en rotation avec elle, et en ce que ledit rouage de transmission (7) est en prise sur ledit pignon principal 
(9). 

6. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit rouage de transmission (7) 
comporte, entre un premier renvoi (19) agencé pour coopérer avec ledit pignon principal (9) et un deuxiéme renvoi 
(16) agencé pour coopérer avec ledit pignon secondaire (6), au moins une roue intermédiaire (20). 


7. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ledit rouage de transmission (7) ne 
comporte, entre ledit premier renvoi (19) et ledit deuxiéme renvoi (16), qu'une dite roue intermédiaire (20). 


8. Mécanisme de commande (100) selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que ladite roue intermédiaire (20) 
est une roue annulaire agencée pour entourer ledit mouvement (1000). 


9. Mécanisme de commande (100) selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ladite platine (3) est une 
carrure agencée pour renfermer ledit mouvement (1000). 


10. Montre (2000) comportant au moins un mouvement d'horlogerie (1000) comportant une tige principale (1) de ma- 
noeuvre mobile axialement et en rotation, et un mécanisme de commande (100) selon l'une des revendications 1 à 9. 


11. Montre (2000) selon la revendication 10, caractérisée en ce que ladite tige principale (1) est une tige de mise à l'heure 
et/ou de remontage. 
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(54) Mécanisme de commande déportée d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne une montre (2000) comportant un 
mouvement (1000) avec une tige principale (1) de manœuvre 
mobile axialement et en rotation, et un mécanisme de com- 
mande (100) pour la commande à distance de cette tige princi- 
pale (1) lequel comporte une tige secondaire (2) manœuvrable 
par un utilisateur guidée en rotation par des moyens de guidage 
d'une platine, et des moyens d'arrêt axial d'un pignon secondaire 
(6) solidaire en rotation avec la tige secondaire (2), et un rouage 
de transmission (7) en prise sur ce pignon secondaire (6) pour 
transmettre toute rotation du pignon secondaire (6) à la tige prin- 
cipale (1), et comporte encore une liaison articulée (8) agencée 
pour transmettre tout mouvement axial de la tige secondaire (2) 
à la tige principale (1). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de commande d'horlogerie pour la commande á distance d'une tige principale 
de manœuvre d'un mouvement d'horlogerie mobile axialement et en rotation, ledit mécanisme de commande comportant 
une tige secondaire agencée pour être manoeuvree par un utilisateur pour la commande de mouvement de ladite tige 
principale, et où ledit mécanisme de commande comporte une platine agencée pour être fixée à un dit mouvement ou pour 
constituer un élément de structure d’un dit mouvement, laquelle platine comporte des moyens de guidage en rotation de 
ladite tige secondaire et des moyens d'arrét axial d'un pignon secondaire par rapport auquel ladite tige secondaire est libre 
en translation et solidaire en rotation, en ce que ledit mécanisme de commande comporte un rouage de transmission en 
prise sur ledit pignon secondaire et agencé pour transmettre toute rotation dudit pignon secondaire à ladite tige principale, 
et comporte encore une liaison articulée agencée pour transmettre tout mouvement axial de ladite tige secondaire à ladite 
tige principale. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un mouvement dhorlogerie comportant une tige 
principale de manoeuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande. 


[0003] L'invention concerne le domaine des mécanismes de commande d'horlogerie. 


Arriére-plan de l'invention 


[0004] La conception des mouvements d'horlogerie, et plus particulièrement des mouvements d'horlogerie mécaniques, 
autorise rarement une polyvalence d'emploi de ces mouvements. En particulier un mouvement donné est en général 
conçu, ou bien pour une montre-bracelet, ou bien pour une montre de poche. Il est alors difficile d'adapter à une autre forme 
de montre un mouvement qui n'a pas été conçu pour ça. De la méme façon, il est malcommode de modifier l'orientation 
angulaire des axes des mécanismes de commande, par exemple pour réaliser des montres de pilote d'avion. 


[0005] Il est encore plus difficile de s’affranchir des contraintes d'encombrement liées au logement des complications, 
dont les commandes ne peuvent pas étre éloignées des organes sur lesquels elles agissent. Notamment les commandes 
d'actionnement et de remise à zéro de chronographes, de changement de fuseau horaire, de réveil ou de sonnerie, sont 
en général disposées à proximité immédiate des supports de ces fonctions. Et il n'est souvent pas possible d'utiliser un 
prolongateur de commande, de type targette ou similaire, sans augmenter sensiblement le diamétre, ou plus généralement 
les dimensions, de la boite de montre. De la méme facon, l'utilisation d'arbres de commande paralléles et reliés par un 
train de rouage, qui est parfois imposée par les contraintes géométriques, n'autorise pas un déport important, et se traduit 
toujours par un encombrement majoré du mouvement. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de mettre en oeuvre un mécanisme de commande déportée d'horlogerie, apte à étre logée 
dans un emplacement quelconque, et dans une orientation quelconque, d'une boite de montre, pour la commande d'un 
mouvement d'horlogerie également logé dans cette boite, mais non nécessairement concu pour étre commandé depuis 
des positions quelconques de la boite. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de commande d'horlogerie pour la commande à distance d'une 
tige principale de manoeuvre d'un mouvement d'horlogerie mobile axialement et en rotation, selon la revendication 1. 


[0008] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un mouvement d'horlogerie comportant une tige 
principale de manoeuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande. 


Description sommaire des dessins 


[0009] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée, et en Vue arrière, un mouvement d'horlogerie équipé d'un méca- 
nisme de commande déporté selon l'invention, agence pour manoeuvrer une tige principale en posi- 
tion à 3 heures, visible à gauche de la figure, par une tige secondaire en position à 12 heures, visible en 
haut de la figure; 


la fig. 2 représente, de façon schématisée, et en perspective vue depuis le dessus, le mouvement de la fig. 1; 


la fig. 3 représente, de façon schématisée, et en vue de côté depuis la position à 3 heures, le mouvement de la 
fig. 1, dans lequel la position à 12 heures est visible à droite de la figure; 
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la fig. 4 représente, de facon schématisée, partiellement en transparence pour ce qui concerne le mécanisme 
de commande selon l'invention, et en vue de devant, une montre renfermant le mouvement dhorlogerie 
de la fig. 1; 

la fig. 5 représente, de façon schématisée, partiellement en transparence pour ce qui concerne le mécanisme 


de commande selon l'invention, et en vue arrière, la montre de la fig. 4; 


la fig. 6 représente, de façon schématisée, et en perspective un détail du mécanisme de commande tel qu'il est 
visible sur la montre en fig. 5; 


les fig. 7à 9 représentent de façon analogue à la fig. 1 en vue arrière pour la fig. 7, et analogues à la fig. 6 pour les 
détails illustrés aux fig. 8 et 9, une variante du mécanisme des fig. 1 à 6, dépourvue de mobiles inter- 
médiaires a denture conique, et où l'engrénement se fait directement sur un anneau avec une denture 
taillée à 90°. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0010] L'invention concerne un mécanisme de commande 100 d'horlogerie, pour la commande à distance d'une tige 
principale 1 de manœuvre d'un mouvement 1000 d’horlogerie, cette tige principale 1 étant mobile axialement et en rotation. 


[0011] Selon l'invention, ce mécanisme de commande 100 comporte une tige secondaire 2, qui est agencée pour être 
manoeuvrée par un utilisateur pour la commande de mouvement de la tige principale 1. 


[0012] L'invention est illustrée par une réalisation particulière, nullement limitative, dans laquelle l'invention permet de 
décaler la couronne de remontage d’une montre, depuis la position à 3 heures usuelle pour les montres-bracelet, vers 
la position à 12 heures usuelle pour les montres de poche, en utilisant un mouvement standard pour montre-bracelet 
comportant une tige de remontage à 3 heures. C'est à l’aide de deux bascules et d’un jeu de rouages et renvois, tous 
installés dans la boîte de la montre, qu'il est possible d'actionner la tige de remontoir du mouvement située en position à 
3 heures, à l’aide de la couronne qui se situe dans la boite en position à 12 heures. Naturellement l'invention peut être 
mise en oeuvre pour tout type de commande: chronographe, fuseau, sonnerie, ou autre, et dans n'importe quelle position 
angulaire. 


[0013] Dans l'exemple illustré les bascules permettent d'actionner la tirette, afin d'actionner, par la couronne, soit le re- 
montage du mouvement, soit la mise à l'heure. Le systéme de rouage et de renvoi permet ainsi de faire tourner la tige du 
mouvement située à 3 heures en tournant la couronne située à 12 heures. 


[0014] A cet effet, le mécanisme de commande 100 comporte une platine 3, laquelle est agencée pour étre fixée à un 
mouvement 1000 ou pour constituer un élément de structure d'un mouvement 1000, tel que platine, pont, ou similaire. 
Cette platine 3 comporte des moyens de guidage 4 en rotation de la tige secondaire 2. La platine 3 comporte encore 
des moyens d'arrét axial 5 d'un pignon secondaire 6, par rapport auquel la tige secondaire 2 est libre en translation et 
solidaire en rotation. La fig. 6 montre ces moyens d'arrét axial 5 réalisés sous la forme d'un petit pont formant un étrier 
et qui empéche la translation axiale du pignon secondaire 6, lequel est entrainé en rotation par un carré 22, ou similaire, 
de la tige secondaire 2. 


[0015] Le mécanisme de commande 100 comporte un rouage de transmission 7, qui est en prise sur le pignon secondaire 
6, et qui est agencé pour transmettre toute rotation du pignon secondaire 6 à la tige principale 1. Le mécanisme de 
commande 100 comporte encore une liaison articulée 8, qui est agencée pour transmettre tout mouvement axial de la 
tige secondaire 2 à la tige principale 1. 


[0016] Plus particuliérement, la liaison articulée 8 comporte au moins, à une premiére extrémité une premiére bascule 11 
qui est pivotée sur la platine 3, au niveau d'un premier axe A11. La liaison articulée 8 comporte au moins, à une deuxiéme 
extrémité, une deuxième bascule 12 également pivotée sur la platine 3, au niveau d'un deuxième axe A12. La première 
bascule 11 est articulée à la premiére extrémité avec la tige principale 1, par exemple mais non limitativement tel qu'illustré 
avec une première fourchette enserrant un premier galet 110, et la deuxième bascule 12 est articulée à la deuxième 
extrémité avec la tige secondaire 2, par exemple avec une deuxième fourchette enserrant un deuxième galet 120. 


[0017] Cette premiére bascule 11 est articulée à cette deuxiéme bascule 12, par une articulation intermédiaire 13, ou par 
d'autres bascules articulées entre elles. 


[0018] De façon particulière, la première bascule 11 forme une première tirette avec la tige principale 1, et la deuxième 
bascule 12 forme une deuxiéme tirette avec la tige secondaire 2. 


[0019] Dans une réalisation particulière telle qu'illustrée par les figures, la liaison articulée 8 est limitée à la première 
bascule 11 articulée à la deuxiéme bascule 12 par l'articulation intermédiaire 13. 


[0020] De facon particulière, le mécanisme de commande 100 comporte un pignon principal 9, qui est agencé pour être 
monté libre en translation sur la tige principale 1 et solidaire en rotation avec elle, et le rouage de transmission 7 est en 
prise sur ce pignon principal 9. 
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[0021] Selon la necessite de la cinematique, le rouage de transmission 7 comporte un premier renvoi 19 agence pour 
coopérer avec le pignon principal 9, et/ou un deuxieme renvoi 16 agencé pour coopérer avec le pignon secondaire 6. 
Plus particulièrement, quand le rouage de transmission 7 comporte un tel premier renvoi 19 et un tel deuxième renvoi 
16, le rouage de transmission 7 comporte, entre ce premier renvoi 19 et ce deuxième renvoi 16, au moins une roue 
intermédiaire 20, dans une réalisation particulière illustrée par les figures. Plus particulièrement, le rouage de transmission 
7 ne comporte, entre ce premier renvoi 19 et ce deuxième renvoi 16, qu’une roue intermédiaire 20. 


[0022] De facon particuliére, la roue intermédiaire 20 est une roue annulaire agencée pour entourer le mouvement 1000. 
Le plan de cet anneau est ici paralléle aux axes de la tige principale 1 et de la tige secondaire 2, dans le cas particulier 
de la réalisation illustrée. Plus particulièrement les axes de la tige principale 1 et de la tige secondaire 2 sont coplanaires 
comme dans le cas des figures, mais la conception de l'invention autorise aussi des géométries quelconques. 


[0023] Les fig. 7 à 9 illustrent une variante, dépourvue de mobiles intermédiaires à denture conique, et où l'engrénement 
se fait directement sur un anneau avec une denture taillée à 90°. 


[0024] De façon particulière, la platine 3 est une carrure qui est agencée pour renfermer le mouvement 1000. 


[0025] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un mouvement dhorlogerie 1000 comportant 
une tige principale 1 de manoeuvre mobile axialement et en rotation, et un tel mécanisme de commande 100. 


[0026] Plus particuliérement, cette montre 2000 est une montre de poche, et le mouvement 1000 est un mouvement de 
montre-bracelet. 


[0027] Dans une application particulière, la tige principale 1 est une tige de mise à l'heure et/ou de remontage. 


[0028] L'invention permet, ainsi, le déport de mécanismes de commande en différentes positions de la boite de montre, 
ce qui permet notamment d'utiliser le même mouvement pour une montre-bracelet ou une montre de poche au prix de peu 
de transformations, ou encore de loger des mécanismes de commande en des emplacements de la boite non occupés 
par des complications, de facon à optimiser le volume disponible à l'intérieur de la boite. 


[0029] L'invention permet, encore, de réaliser des commandes ergonomiques, dont la position n'est plus dictée unique- 
ment par l'emplacement de la fonction à commander, et, en particulier, l'exécution de montres pour utilisateurs gauchers 
qui représentent, selon les Etats, environ 5% à 15% de la population. 


[0030] De facon particuliére, une montre comportant le mécanisme illustré est assemblée selon l'ordre de montage ci- 
aprés: 

— pré-assemblage des galets et tenons dans le cercle d’emboitage; 

— montage du mouvement (avec planche additionnelle sans timbres ni tige) sur cercle d'emboitage, avec une attention 
particuliére apportée à la position angulaire de la commande de répétition minutes; 

— pose de l'anneau denté; 

— assemblage des trois petits ponts de maintien d'anneau; 

— assemblage du pont de support des bascules tirettes; 

— insertion de la tige dans le mouvement; 

— assemblage de la deuxième bascule-tirette, liée à la tige du mouvement; 

— translation avec glissement du pignon remontoir sur le carré de la tige du mouvement; 

— assemblage latéral du pont de maintien de pignon remontoir avec guidage de la tige sur le cercle d'emboitage; 

— assemblage vertical du pont de maintien de pignon remontoir en forme de fourchette, sur le pont précédent; 

— assemblage du pont de maintien de tige carrure sur le cercle d'emboitage; 

— montage de tout l'ensemble ainsi constitué sur la carrure; 

— pose du deuxiéme pignon remontoir dans le logement du pont de maintien de tige carrure; 

— translation avec glissement depuis l'extérieur de la tige carrure (que l'on peut préassembler avec la couronne), avec 
une attention particuliére apportée à l'insertion dans le carré du pignon de remontoir. Ainsi les joints ne sont pas griffés 
par le filetage de la tige; 

— assemblage de la première bascule-tirette liée à la tige carrure, et maintien de la tige mouvement; 

— assemblage des timbres quand la montre en comporte; 

— assemblage fond et glace. 


Revendications 


1. Mécanisme de commande (100) d'horlogerie pour la commande à distance d'une tige principale (1) de manoeuvre 
d'un mouvement (1000) d'horlogerie mobile axialement et en rotation, ledit mécanisme de commande (100) com- 
portant une tige secondaire (2) agencée pour être manceuvrée par un utilisateur pour la commande de mouvement 
de ladite tige principale (1), et ledit mécanisme de commande (100) comportant une platine (3) agencée pour étre 
fixée à un dit mouvement (1000) ou pour constituer un élément de structure d'un dit mouvement (1000), laquelle 
platine (3) comporte des moyens de guidage (4) en rotation de ladite tige secondaire (2) et des moyens d'arrét axial 
(5b) d'un pignon secondaire (6) par rapport auquel ladite tige secondaire (2) est libre en translation et solidaire en 
rotation, ledit mécanisme de commande (100) comportant un rouage de transmission (7) en prise sur ledit pignon 


10. 


11. 


12. 


13. 
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secondaire (6) et agence pour transmettre toute rotation dudit pignon secondaire (6) à ladite tige principale (1), et 
comportant encore une liaison articulée (8) agencée pour transmettre tout mouvement axial de ladite tige secondaire 
(2) à ladite tige principale (1), caractérisé en ce que ladite liaison articulée (8) comporte au moins, à une première 
extrémité une première bascule (11) pivotée sur ladite platine (3) et articulée à une deuxième bascule (12) également 
pivotée sur ladite platine (3) et que comporte ladite liaison articulée (8) à une deuxième extrémité, par une articulation 
intermédiaire (13) ou par d’autres bascules articulées entre elles, ladite première bascule (11) étant articulée à ladite 
première extrémité avec ladite tige principale (1), et ladite deuxième bascule (12) étant articulée à ladite deuxième 
extrémité avec ladite tige secondaire (2). 


Mécanisme de commande (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite première bascule (11 ) forme 
une première tirette avec ladite tige principale (1), et ladite deuxième bascule (12) forme une deuxième tirette avec 
ladite tige secondaire (2). 


Mécanisme de commande (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite liaison articulée (8) est limitée 
à ladite première bascule (11) articulée à ladite deuxième bascule (12) par ladite articulation intermédiaire (13). 


Mécanisme de commande (100) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme de 
commande (100) comporte un pignon principal (9) agencé pour être monté libre en translation sur ladite tige principale 
(1) et solidaire en rotation avec elle, et en ce que ledit rouage de transmission (7) est en prise sur ledit pignon principal 
(9). 

Mécanisme de commande (100) selon la revendication 4, caractérisé en ce que ledit rouage de transmission (7) 
comporte, entre un premier renvoi (19) agencé pour coopérer avec ledit pignon principal (9) et un deuxième renvoi 
(16) agencé pour coopérer avec ledit pignon secondaire (6), au moins une roue intermédiaire (20). 


Mécanisme de commande (100) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit rouage de transmission (7) ne 
comporte, entre ledit premier renvoi (19) et ledit deuxième renvoi (16), qu’une dite roue intermédiaire (20). 


Mécanisme de commande (100) selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que ladite roue intermédiaire (20) 
est une roue annulaire agencée pour entourer ledit mouvement (1000). 


Mécanisme de commande (100) selon l’une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que ladite platine (3) est une 
carrure agencée pour renfermer ledit mouvement (1000). 


Mécanisme de commande (100) d'horlogerie pour la commande à distance d'une tige principale (1) de manoeuvre d'un 
mouvement (1000) d'horlogerie mobile axialement et en rotation, ledit mécanisme de commande (100) comportant 
une tige secondaire (2) agencée pour être manoeuvrée par un utilisateur pour la commande de mouvement de ladite 
tige principale (1), ledit mécanisme de commande (100) comportant une piatine (3) agencée pour étre fixée à un 
dit mouvement (1000) ou pour constituer un élément de structure d'un dit mouvement (1000), laquelle platine (3) 
comporte des moyens de guidage (4) en rotation de ladite tige secondaire (2) et des moyens d'arrét axial (5) d'un 
pignon secondaire (6) par rapport auquel ladite tige secondaire (2) est libre en translation et solidaire en rotation, ledit 
mécanisme de commande (100) comportant un rouage de transmission (7) en prise sur ledit pignon secondaire (6) et 
agencé pour transmettre toute rotation dudit pignon secondaire (6) à ladite tige principale (1), et comportant encore 
une liaison articulée (8) agencée pour transmettre tout mouvement axial de ladite tige secondaire (2) à ladite tige 
principale (1), et ledit mécanisme de commande (100) comportant un pignon principal (9) agencé pour étre monté 
libre en translation sur ladite tige principale (1) et solidaire en rotation avec elle, ledit rouage de transmission (7) 
étant en prise sur ledit pignon principal (9), caractérisé en ce que ledit rouage de transmission (7) comporte, entre 
un premier renvoi (19) agencé pour coopérer avec ledit pignon principal (9) et un deuxième renvoi (16) agencé pour 
coopérer avec ledit pignon secondaire (6), au moins une roue intermédiaire (20). 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement d'horlogerie (1000) comportant une tige principale (1) de ma- 
noeuvre mobile axialement et en rotation, et un mécanisme de commande (100) selon l'une des revendications 1 à 8. 


Montre (2000) selon la revendication 11, caractérisée en ce que ladite tige principale (1 ) est une tige de mise à 
l'heure et/ou de remontage. 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement d’horlogerie (1000) comportant une tige principale (1) de ma- 
nœuvre mobile axialement et en rotation, et un mécanisme de commande (100) selon la revendication 9, caractérisée 
en ce que ladite tige principale (1) est une tige de mise à l’heure et/ou de remontage. 


Procédé d'assemblage d'une montre (2000) selon l’une des revendications 10 à 12, caractérisé en ce qu'on effectue 
l'assemblage selon l'ordre de montage ci-aprés: 

— pré-assemblage des galets et tenons dans un cercle d'emboitage; 

— montage du mouvement sur cercle d'emboitage, avec une attention particulière apportée а la position angulaire 
de la commande de répétition minutes; 

— pose de l'anneau denté; 

— assemblage des ponts de maintien d'anneau; 

— assemblage du pont de support des bascules tirettes; 

— insertion de la tige dans le mouvement; 
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一 assemblage de la deuxieme bascule-tirette, liée alatige du mouvement; 

— translation avec glissement du pignon remontoir sur le carré de la tige du mouvement; 

— assemblage latéral du pont de maintien de pignon remontoir avec guidage de la tige sur le cercle d’emboitage; 
— assemblage vertical du pont de maintien de pignon remontoir en forme de fourchette, sur le pont précédent; 
— assemblage du pont de maintien de tige carrure sur le cercle d’emboitage; 

— montage de tout l'ensemble ainsi constitué sur la carrure; 

— pose du deuxième pignon remontoir dans le logement du pont de maintien de tige carrure; 

— translation avec glissement depuis l'extérieur de la tige carrure; 

— assemblage de la première bascule-tirette liée à la tige carrure, et maintien de la tige mouvement; 

— assemblage des timbres éventuels; 

assemblage fond et glace. 
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Fig. 7 
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(54) Dispositif de régulation pour pièce d'horlogerie avec oscillateur harmonique isotrope ayant des 
masses rotatives et une force de rappel commune. 


(57) La présente invention concerne un dispositif de régula- 
tion (1) d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope, destiné à être intégré dans une pièce 
dhorlogerie, notamment dans une montre bracelet, ledit dis- 
positif de régulation comportant un bâti rigide, au moins deux 
masses (1.1, 1,2, 1.3, 1.4) montées de manière pivotante sur 
le bâti rigide, un moyen d'entraînement à rayon variable (1.6) 
couplé auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3,1.4) et apte à être entrai- 
né par une source d'énergie de ladite pièce d'horlogerie ainsi 
qu'à transmettre l'énergie reçue de la part de ladite source 
d'énergie auxdites masses (1.1, 1.2, 1.8, 1.4), et des moyens 
de transmission et d'inversion (1.5) couplés, d'une part, audit 
moyen d'entraînement (1.6) et d'autre part, auxdites masses 
(1.1, 1.2, 1.3, 1.4) ainsi qu'agencés de maniére a transmettre 
l'énergie reçue de la part du moyen d'entraînement (1.6) aux- 
dites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) pour les mettre en mouvement 
et a réduire le déplacement du centre de masse du dispositif 
de régulation. Le dispositif se distingue par le fait que, soit le- 
dit moyen d’entrainement (1.6) et/ou les moyens de transmis- 
sion et d'inversion (1.5) du dispositif de régulation sont agencés 
de manière à réaliser une force de rappel apte à provoquer un 
mouvement corrélé desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), soit le 
dispositif de régulation comprend au moins un ressort de rappel 
(1.7.1, 1.7.2) situé entre au moins deux desdits masses (1.1, 1.2, 
1.3, 1.4) et agencé de manière à réaliser une force de rappel 


apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses (1.1, 
1.2, 1.3, 1.4), de sorte à ce qu'il n'est pas nécessaire que les 
masses soient équipées chacune d'un moyen de rappel propre 
et ne forment pas chacune un résonateur distinct. 
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Description 


Champs de l'invention 


[0001] La présente invention a pour objet un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope, destiné à être intégré dans une pièce d'horlogerie, notamment dans une montre bracelet, ledit 
dispositif de régulation comportant un bâti rigide, au moins deux masses montées de manière pivotante sur le bâti rigide, 
un moyen d'entraînement à rayon variable couplé audites masses et apte à être entraîné par une source d'énergie de 
ladite pièce d'horlogerie ainsi qu'à transmettre l'énergie reçue de la part de ladite source d'énergie auxdites masses, et des 
moyens de transmission et dinversion couplés, d'une part, audit moyen d'entraînement et, d'autre part, auxdites masses 
ainsi qu’agencés de manière à transmettre l'énergie reçue de la part du moyen d'entraînement auxdites masses pour les 
mettre en mouvement et à réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation. 


[0002] En général, l'invention a trait aux efforts pour réaliser un organe réglant d'une pièce d'horlogerie ayant un mouve- 
ment mécanique, notamment une montre bracelet, en s’affranchissant du besoin habituel d'intégrer un échappement hor- 
loger, cela en utilisant un oscillateur harmonique isotrope. 


État de l’art antérieur 


[0003] Des efforts visant à réaliser un organe réglant ne nécessitant pas d’être couplé à un échappement ont déjà été 
entrepris à plusieurs époques depuis l'existence des mouvements horlogers mécaniques à échappements. Un exemple 
récent de ce genre d'effort est le document WO 2015/104 692 qui comprend, en outre, une revue structurée de nombreuses 
approches différentes et théoriquement possibles pour réaliser un oscillateur harmonique isotrope ainsi que des bases 
théoriques de la physique d'un tel oscillateur. Ce document comprend également des esquisses de nombreuses formes 
d'exécution d'un tel oscillateur harmonique isotrope, sans pour autant que la faisabilité technique, voire les performances 
effectives de ces propositions aient apparemment été évaluées en détail, de sorte qu'il n'est pas clair lesquelles de ces 
propositions nombreuses sont effectivement viables. 


[0004] Un autre exemple récent de ce genre d'effort est le document EP 3 054 358 qui divulgue un oscillateur horloger 
comportant un cadre rigide, une pluralité de résonateurs primaires distincts, déphasés temporellement et géométrique- 
ment, et comportant chacun au moins une masse inertielle rappelée vers ledit cadre par un moyen de rappel élastique, des 
moyens de couplage agencés pour permettre l'interaction desdits résonateurs primaires, et des moyens d'entrainement et 
de guidage agencés pour entrainer et guider lesdites masses inertielles à l'aide d'un moyen de commande. Ce dispositif 
réalise donc, en principe, une forme d'exécution spécifique d'un oscillateur harmonique isotrope dans lequel, notamment, 
lesdits résonateurs primaires sont des résonateurs rotatifs équipé chacun d'un moyen de rappel propre et sont agencés 
de telle facon que les axes des articulations de deux quelconques desdits résonateurs primaires et l'axe d'articulation 
dudit moyen de commande ne sont jamais coplanaires. Si cette proposition est plus détaillée, la construction spécifique 
proposée impose un certain nombre de limitations, en particulier en terme des axes des articulations des résonateurs 
primaires, du nombre de spiraux nécessitant chacun un réglage, et du moyen de commande. De plus, bien que ce dispo- 
sitif est censé réaliser une compensation des efforts aussi bien en translation qu'en rotation, la configuration proposée 
ne semble pas étre optimale à cet égard. 


[0005] La divulgation du document FR 6 308 310 009 est un exemple plus ancien des efforts entrepris par le passé pour 
réaliser un oscillateur harmonique isotrope utilisable, entre autre, dans le cadre d'un organe réglant pour le domaine de 
l'horlogerie. Ce document comprend, de méme, un nombre important de formes d'exécution pour réaliser un tel oscillateur 
qui ne sont pourtant soit pas aptes à étre intégrées dans des montres bracelet soit pas dotées d'une précision de marche 
suffisante pour cette táche, raisons pour lesquelles ces propositions ne sont pas revues en détail par la suite. 


[0006] La demande de brevet suisse CH 00 679/17, qui émane du déposant de la présente demande de brevet et dont 
le contenu est intégralement incorporé par référence dans la présente demande de brevet, divulgue un dispositif de régu- 
lation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope, destiné à étre intégré dans une piéce 
d'horlogerie et comportant un báti rigide, au moins deux masses montées de maniére à ce qu'elles sont mobiles relative- 
ment au báti rigide, un moyen d'entrainement à rayon variable couplé par un moyen de couplage élastique à au moins une 
desdites masses et étant apte à étre entrainé par une source d'énergie de ladite piéce d'horlogerie ainsi qu'à transmettre 
l'énergie recue de la part de ladite source d'énergie auxdites masses de maniére à les mettre en mouvement, et des 
moyens d'inversion couplés auxdites masses et agencés de maniére à réduire le déplacement du centre de masse du 
dispositif de régulation. Ce dispositif de régulation comporte une structure portante qui est montée sur ledit báti rigide de 
maniére pivotante par l'intermédiaire d'au moins un pivot et qui est apte à former un guidage du mouvement des masses, 
lesdites masses étant montées sur ladite structure portante. Les moyens d'inversion de ce dispositif sont situés sur ou 
forment partie de ladite structure portante et sont agencées de maniére à provoquer un mouvement corrélé et symétrique 
desdites masses. Dans ce dispositif, le moyen d'entrainement à rayon variable est directement couplé, c'est-à-dire sans 
autre piéce fonctionnelle intermédiaire, par le moyen de couplage élastique à au moins une des masses et la coopération 
entre sa structure portante sur laquelle sont monté les masses et ses moyens d'inversion permet d'équilibrer le dispositif 
vis-à-vis de la gravité ainsi que des accélérations linéaires et, dans certaines configurations proposées, des accélérations 
rotatives. 
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[0007] Malgré Se fait que plusieurs solutions de l'art anterieur existent pour réaliser un organe réglant sur la base d'un 
oscillateur harmonique isotrope, ces solutions ne sont pas complètement satisfaisantes, notamment en ce qui concerne la 
complexité de construction et de réglage et la faisabilité technique d'un tel mécanisme, l'agencement de son entraînement, 
la compensation de l'influence de la gravité et des efforts aussi bien en translation qu'en rotation, l'amortissement des 
chocs, ainsi que la précision de marche d'une piece d'horlogerie équipée d'un tel organe réglant. 


[0008] En particulier, dans le contexte d'un organe réglant horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope uti- 
lisant des resonateurs primaires rotatifs comme proposé par exemple clans le document EP 3 054 358, l'indépendance et 
le nombre des résonateurs primaires consistant chacun en une masse et un élément élastique de rappel peut causer une 
certaine instabilité, par exemple en raison des jeux, d'une éventuelle dissymétrie des éléments de rappel et/ou de diffé- 
rences d’inertie entre les balanciers des différents résonateurs primaires, ou du caractère dissymétrique de la configura- 
tion géométrique utilisée. Un autre inconvénient d'un tel organe réglant horloger sur la base d'un oscillateur harmonique 
isotrope utilisant plusieurs résonateurs primaires rotatifs indépendants consiste en un réglage difficile, qui est causé par la 
difficulté d'identifier sur quel paramètre agir entre les rigidités des éléments élastiques de rappel, c'est-à-dire normalement 
les spirales des balanciers, ou les moments d’inertie des masses pivotantes en cas d'instabilité de l'oscillateur, avec un 
risque d'accentuer l'instabilité en essayant de régler la fréquence propre. 


[0009] De plus, dans un tel organe réglant horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope utilisant plusieurs 
résonateurs primaires rotatifs indépendants, la trajectoire sur un arc de cercle des points d'articulation des bielles utili- 
sées comme moyens de transmission de la force d'entrainement sur les balanciers peut étre une cause d'instabilité de 
l'oscillateur en fonction de la configuration de l'organe réglant, notamment en cas d'utilisation d'un nombre limité de balan- 
ciers rotatifs, typiquement deux ou trois. En effet, pour une trajectoire théorique circulaire du moyen moteur de cet organe 
réglant, les points de vitesse nulle et de vitesse maximale desdits points d'articulation ne se trouvent pas à une distance 
égale les uns des autres, la distance de freinage est différente de celle d'accélération, de sorte que l'inertie percue par 
ledit moyen moteur clans les phases d'accélération n'est pas identique à celle des phases de décélération. Ce déséqui- 
libre perturbe la trajectoire du moyen moteur et la nécessité de limiter l'effet de cette dissymétrie impose des contraintes 
dimensionnelles sur l'organe réglant, par exemple au niveau du rayon de l'excentrique du moyen moteur, de la longueur 
desdites bielles, du rayon du point de pivot des bielles, des amplitudes des balanciers et d'autres paramètres similaires. II 
serait préférable de pouvoir se libérer d'au moins une partie de ces contraintes pour diverses raisons, notamment afin de 
réduire la sensibilité du réglage de la rigidité d'un élément élastique nécessairement intégré au moyen moteur, de limiter 
le nombre de balanciers rotatifs, de rendre le systéme visible en réduisant la fréquence et en augmentant l'amplitude 
des oscillations et/ou l'inertie des balanciers, d'améliorer la stabilité de l'oscillateur, de faciliter l'intégration d'autres piéces 
fonctionnelles, et de limiter l'encombrement général de l'organe réglant. 


Objectifs de l'invention 


[0010] Le but de la présente invention est de remédier, au moins partiellement, aux inconvénients des dispositifs connus 
et de réaliser un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope pour 
piéces d'horlogerie qui permet de construire des mouvements horlogers sans échappement, qui dispose d'une structure 
simple et robuste, en outre afin de garantir un coüt de production raisonnable, ainsi que d'un fonctionnement fiable, et qui 
permet d'obtenir une précision de marche améliorée d'une piéce d'horlogerie correspondante. Un autre but de la présente 
invention consiste à améliorer la stabilité de l'oscillateur d'un tel dispositif de régulation ainsi que de faciliter son réglage. 
Par ailleurs, un tel dispositif de régulation devrait disposer d'une flexibilité suffisante, tant au niveau de sa structure que 
de sa réalisation concréte, pour étre apte à l'intégration dans un grand nombre de piéces d'horlogerie différentes. 


Solution selon l'invention 


[0011] A cet effet, la présente invention propose des dispositifs de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un 
oscillateur harmonique isotrope du type susmentionné qui se distinguent par les caractéristiques énoncées à la revendi- 
cation 1, cette derniére regroupant les dispositifs selon les revendications 2 et 9 qui représentent des solutions alterna- 
tives. En général, le dispositif de régulation selon la revendication 1 comprend au moins un élément élastique de rappel 
agencé de maniére à réaliser une force de rappel commune soit à au moins un sous-ensemble soit à l'ensemble desdites 
masses et apte à provoquer un mouvement corrélé desclites masses. En particulier, ledit élément élastique de rappel est 
formé, dans le dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la revendication 2 et dans ce cas pour l'ensemble 
desdites masses, par le moyen d'entrainement et/ou les moyens de transmission et d'inversion qui sont agencés de ma- 
niére à réaliser une force de rappel commune et apte à provoquer un mouvement corrélé des masses du dispositif de 
régulation. Dans le dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la revendication 9 et dans ce cas pour au moins 
un sous-ensemble desdites masses, ledit élément élastique de rappel est formé par au moins un ressort de rappel situé 
entre au moins deux des masses du dispositif de régulation et agencé de maniére à réaliser une force de rappel commune 
et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses. Par ces mesures, on obtient que, dans les dispositifs de 
régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, les masses ne sont pas équipées chacune d'un moyen 
de rappel propre et ne forment pas chacune de résonateur distinct, de sorte à ce qu'il est possible de s'affranchir des 
inconvénients précités des dispositifs de l'art antérieur équipés de plusieurs résonateurs distincts, cela tout en bénéficiant 
d'une construction simple utilisant des masses montées de maniére rotative sur le bati rigide du dispositif de régulation. 
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[0012] Dans une forme d’exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, ledit élément élastique 
de rappel est formé par le moyen d'entraînement qui réalise ladite force de rappel commune et apte à provoquer un 
mouvement correle desdites masses en étant couplé auxdites masses par l'intermédiaire d'un ressort d'entraînement et de 
rappel apte à servir simultanément de moyen de transmission de la force d’entraînement et de moyen de rappel élastique 
des masses. Un tel moyen d'entraînement permet de simplifier la construction du dispositif de régulation, d'adapter sa 
conception aux besoins, ainsi que d’améliorer son fonctionnement. 


[0013] Dans une autre forme d'exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, ledit élément 
élastique de rappel est formé par les moyens de transmission et d'inversion qui réalisent ladite force de rappel commune 
et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses en étant réalisés par des bras flexibles ayant une rigidité 
choisie de sorte à être apte à servir simultanément de moyen de transmission de la force d'entraînement et de moyen de 
rappel élastique des masses. Par ces mesures, le dispositif de régulation d'un mécanisme horloger peut être agencé de 
manière particulièrement simple et efficace, notamment en étant produit de manière monolithique. 


[0014] Dans une autre forme d'exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, le dispositif 
de régulation comprend quatre masses agencées en deux paires juxtaposées de masses superposées, chaque paire 
de masses superposées comportant un ressort de rappel situé entre ses deux masses dont chacune est liée, par 
l'intermédiaire de bielles articulées chacune à la masse correspondante et formant lesdits moyens de transmission et 
d’inversion, audit moyen d'entraînement. 


[0015] Dans une autre forme d'exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, le dispositif de 
régulation comprend quatre masses juxtaposées agencées par paire, chaque paire de masses comportant un ressort 
de rappel situé entre ses deux masses dont chacune est liée audit moyen d'entrainement par l'intermédiaire de bielles 
articulées chacune à la masse correspondante et formant lesdits moyens de transmission et d'inversion,. 


[0016] Dans une autre forme d'exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, le dispositif de 
régulation comprend deux masses agencées en une paire de masses, de préférence superposées, cette paire de masses 
comportant un ressort de rappel situé entre ses deux masses dont chacune est liée, par l'intermédiaire de bielles articulées 
chacune à la masse correspondante et orientées l'une à l'autre de maniére sensiblement perpendiculaire, lesdites' bielles 
formant lesdits moyens de transmission et d'inversion, audit moyen d'entrainement. 


[0017] Par ailleurs, l'invention concerne également un mouvement horloger mécanique et une piéce d'horlogerie compor- 
tant au moins un dispositif de régulation selon la présente invention. 


[0018] D'autres caractéristiques, ainsi que les avantages correspondants, ressortiront des revendications dépendantes, 
ainsi que de la description exposant ci-aprés l'invention plus en détail. 


Bréve description des dessins 


[0019] Les dessins annexés représentent schématiquement et à titre d'exemple plusieurs formes d'exécution de 
l'invention. 


[0020] La fig. 1a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une première forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant illustré 
que partiellement afin de simplifier la compréhension; la fig. 1b montre une vue plane de dessus d'une deuxiéme forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement 
du dispositif n'étant illustré que symboliquement; la fig. 1c montre une vue en perspective schématique de dessus d'une 
troisieme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen 
d'entrainement du dispositif n'étant de méme illustré que symboliquement. 


[0021] La fig. 2 montre une vue schématique de dessus d'une quatrieme forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant illustré que symboli- 
quement afin de simplifier la compréhension. 


[0022] Les fig. 3a et 3b montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
cinquième forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen 
dentrainement du dispositif n'étant illustré que symboliquement pour simplifier la compréhension; les fig. 3c, 3d, 3e et 3f 
montrent le dispositif de régulation des fig. 3a et 3b dans des positions différentes lors de son fonctionnement. 


[0023] Les fig. 3g et 3h montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
sixieme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen 
d'entraînement du dispositif n'étant illustré que symboliquement pour simplifier la compréhension; les fig. 3i, 3j, ЗК et ЗІ 
montrent le dispositif de régulation des fig. 3g et 3h dans des positions différentes lors de son fonctionnement. 


[0024] Les fig. 4a et 4b montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
septiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen 
d'entrainement du dispositif n'étant illustré que symboliquement pour simplifier la compréhension; les fig. 4c, 4d, 4e et 4f 
montrent le dispositif de régulation des fig. 4a et 4b dans des positions différentes lors de son fonctionnement. 
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Description détaillée de l’invention 


[0025] L'invention sera maintenant décrite en détail en référence aux dessins annexés illustrant à titre d'exemple plusieurs 
formes d'exécution de l'invention. 


[0026] La présente invention se rapporte à un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope, le dispositif étant destiné à étre intégré dans une piéce d'horlogerie, de préférence dans une montre 
bracelet ayant un mouvement mécanique. Pour des raisons de simplification du langage utilisé, on parlera par la suite 
indifféremment de «piéce d'horlogerie» et de «montre», sans pour autant vouloir limiter la portée des explications corres- 
pondantes qui s'étendent dans tous les cas à tout type de piéces d'horlogerie, ayant une source d'énergie soit mécanique 
Soit électrique. De plus, un tel dispositif de régulation d'un mécanisme horloger peut étre intégré dans des modules d'une 
telle pièce d'horlogerie, tel qu'un mouvement horloger ou d'autres mécanismes qui sont susceptibles d'être équipés d'un 
dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention. Du fait qu'un mouvement horloger et ses 
composants essentiels, voire d'autres mécanismes similaires qui sont adaptés à étre combinés avec le dispositif de ré- 
gulation d'un mécanisme horloger selon l'invention, sont en soi connus à l'homme du métier, la description suivante se 
limitera principalement et dans la mesure possible à la structure et au fonctionnement dudit dispositif de régulation d'un 
mécanisme horloger. 


[0027] Afin de commenter d'abord la structure d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente 
invention, on se référe à la fig. 1a qui illustre schématiquement et à titre d'exemple une premiére forme d'exécution d'un 
tel dispositif apte à former l'organe réglant d'un mouvement horloger. Ce dispositif de régulation 1 comporte un báti rigide 
non-illustré à la fig. 1a, qui peut par exemple consister en une platine et un pont qui peuvent, en fonction de l'agencement 
concret du dispositif, prendre toute forme nécessaire, et deux masses 1.1, 1.2 formées dans l'exemple illustré à la fig. 1a 
par des balanciers horlogers traditionnels et montées par l'intermédiaire des axes de rotation 1.1.1, 1.2.1 de maniére ro- 
tative sur ledit báti rigide, par exemple à l'aide de paliers ou d'autres moyens connus à l'homme du métier. Le dispositif de 
régulation 1 comporte encore un moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 qui est couplé, de maniére indirecte, auxdites 
masses 1.1, 1.2. Ledit moyen d'entrainement 1.6, qui n'est illustré que partiellement à la fig. 1a afin de simplifier la com- 
préhension et qui sera décrit plus en détail dans la suite, est apte à étre entrainé par une source d'énergie de ladite piéce 
d'horlogerie, par exemple par un ressort de barillet, ainsi qu'à transmettre l'énergie recue de la source d'énergie auxdites 
masses 1.1, 1.2. À cet effet, le dispositif de régulation 1 comporte encore des moyens de transmission et d'inversion 
1.5 couplés, d'une part, audit moyen d'entrainement 1.6 et, d'autre part, auxdites masses 1.1, 1.2 ainsi qu'agencés de 
maniére à transmettre l'énergie recue de la part du moyen d'entrainement 1.6 auxdites masses 1.1, 1.2 pour les mettre 
en rotation dans le plan de chaque balancier et à réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation 
lors de son opération, c'est-à-dire lors du mouvement des masses 1.1, 1.2. En général, les masses 1.1, 1.2, les moyens 
de transmission et d'inversion 1.5, et le moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 sont montés entre les plaques du báti 
rigide, formées par exemple par la platine et un pont, de telle sorte que, lors de chocs perpendiculaires au plan du systéme, 
lesdites plaques limitent la course des piéces mobiles et les risques de dégáts. 


[0028] Afin de décrire de maniére plus détaillée les principaux composants énumérés ci-dessus d'un dispositif de régu- 
lation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, on peut noter que les moyens de transmission et d'inversion 
1.5 consistent, dans la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention illustrée à 
la fig. 1a, en deux bielles rigides 1.5.1, 1.5.2 de longeur identique articulées, à une de leurs extrémités, à une goupille 
d'entrainement 1.6.2 dudit moyen d'entrainement 1.6 et, à l'autre de leurs extrémités, à des goupilles d'articulation 1.1.2, 
1.2.2 correspondantes situées sur les masses 1.1, 1.2. Les masses 1.1, 1.2, respectivement leurs axes de rotation 1.1.1, 
1.2.1, sont placées sur ledit bati rigide de maniére à ce que les deux bielles rigides 1.5.1, 1.5.2 sont orientées de facon 
sensiblement perpendiculaire l'une par rapport à l'autre dans le plan des balanciers formant les masses 1.1, 1.2. Ainsi, les 
deux bielles rigides 1.5.1, 1.5.2 formant les moyens de transmission et d'inversion 1.5 permettent de transmettre l'énergie 
recue de la part du moyen d'entrainement 1.6 auxdites masses 1.1, 1.2 pour les mettre en rotation dans le plan de chaque 
balancier et de réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation lors de son opération. 


[0029] En ce qui concerne le moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 d'un dispositif de régulation selon la présente 
invention, on peut noter qu'il peut comprendre, tel qu'illustré partiellement à la fig.1a, un ressort d'entrainement et de 
rappel 1.6.1 dont une extrémité est fixée à ladite goupille d'entrainement 1.6.2 et l'autre extrémité à un plateau rotatif 1.6.3. 
Ce dernier n'est illustré que symboliquement à la fig. 1a par une piéce en forme de U définissant une rainure radiale par 
rapport au centre de rotation dudit plateau rotatif 1.6.3 et garantissant une excentricité minimale, c'est-à-dire la rainure 
radiale n'atteint pas le centre de rotation du plateau rotatif 1.6.3. La goupille d'entrainement 1.6.2 est logé, de maniére 
radialement mobile par rapport au centre de rotation dudit plateau rotatif 1.6.3, dans cette rainure et se trouve alors toujours 
à une position plus ou moins excentrique par rapport au centre de rotation du plateau rotatif 1.6.3. De plus, cette goupille 
d'entrainement 1.6.2 est sous la contrainte du ressort d'entrainement et de rappel 1.6.1 qui est choisi et calibré, d'une 
part, de sorte à former un moyen de couplage élastique qui est apte à coupler ledit moyen d'entrainement 1.6, de facon 
indirecte par l'intermédiaire des bielles 1.5.1, 1.5.2, aux masses 1.1, 1.2 de maniére à transmettre l'énergie recue de la 
part de la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante auxdites masses lorsque ledit moyen d'entrainement 
1.6 est entrainé par sa source d'énergie ainsi que, d'autre part, de sorte à former un moyen de rappel élastique des 
masses 1.1, 1.3.2 assurant la fréquence propre du mouvement de ces masses. En particulier, le ressort d'entrainement 
et de rappel 1.6.1 utilisé clans la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation illustré à la fig. 1a posséde une 
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constante élastique K adaptée a la fréquence de rotation stabilisee visée et apte a assurer une force de rappel linéaire. 
Par conséquent, le ressort de rappel d’entrainement et de rappel 1.6.1 sert simultanément de moyen de transmission de 
la force d’entrainement ainsi que de moyen de rappel élastique des masses 1.1, 1.2 du dispositif de régulation. 


[0030] En général, le moyen d’entrainement à rayon variable 1.6 réalise un système d’entrainement rotatif dont la longueur 
du levier transmettant le couple est variable et dont le plateau rotatif 1.6.3 est entraîné en rotation par une source d'énergie 
de la piece d'horlogerie correspondante, de préférence par une source d'énergie mécanique tel qu'un ressort spiral logé 
dans un barillet qui est lié cinématiquement à un rouage horloger. Le barillet et le rouage ne sont pas illustrés aux figures, 
car étant bien connus à l'homme du métier, et le rouage peut simplement comprendre un pignon d’entrainement sur 
laquelle est fixé de façon coaxiale ledit plateau rotatif 1.6.3 qui tourne avec le pignon d’entraînement entraînée par le ressort 
de barillet. En principe, il peut aussi s'agir d'une source d'énergie électrique, par exemple si le pignon d'entraînement, 
respectivement ledit plateau rotatif 1.6.3, est entrainé par un moteur électrique, de facon à ce qu'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention peut étre intégré dans une piéce d'horlogerie ayant une source 
d'énergie soit mécanique soit électrique. 


[0031] Il reste à noter dans ce contexte que, alternativement, le moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 de la première 
forme d'exécution du dispositif de régulation d'un mécanisme horloger illustré à la fig. 1a peut également étre réalisé par 
l'une ou l'autre des deux formes d'exécution du moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 décrites dans la demande de 
brevet suisse CH 00 679/17 émanant du déposant de la présente demande de brevet ou par un moyen d'entrainement 
à rayon variable 1.6 équivalent. 


[0032] Indépendamment de la réalisation concréte du moyen d'entrainement à rayon variable 1.6, toutes les variantes du 
dispositif de régulation décrites ci-dessus comprennent un élément élastique de rappel intégré dans ce cas dans le moyen 
d'entrainement 1.6 qui réalise une force de rappel commune à toutes les masses et apte à provoquer un mouvement corrélé 
desdites masses 1.1, 1.2, cela en étant couplé auxdites masses 1.1, 1.2 par l'intermédiaire du ressort d'entrainement et 
de rappel 1.6.1 apte à servir simultanément de moyen de transmission de la force d'entrainement et de moyen de rappel 
élastique des masses 1.1,1.2. 


[0033] Les explications précédentes concernant la structure de la première forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention, notamment au niveau des moyens de transmission et d'inversion 
1.5 ainsi qu'au niveau du moyen d'entrainement à rayon variable 1.6, permettent de comprendre facilement son fonction- 
nement. En effet, il ressort de la description figurant ci-dessus du dispositif de régulation illustré à la fig. 1a que, dés 
l'activation, voire le remontage, de la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante, l'entrainement du rouage 
par ladite source d'énergie provoque, indépendamment de la réalisation concréte du moyen d'entrainement à rayon va- 
riable 1.6 et par l'intermédiaire du pignon d'entrainement qui est intégré dans le rouage, une rotation du plateau rotatif 
1.6.3. Ce dernier provoque à son tour, par l'intermédiaire du ressort d'entrainement et de rappel 1.6.1 transmettant la 
force d'entrainement, un mouvement de la goupille d'entrainement 1.6.2 qui est logée radialement mobile dans la rainure 
du plateau rotatif 1.6.3 et sur laquelle sont articulées les bielles rigides 1.5.1,1.5.2 des masses 1.1, 1.2, de sorte à ce 
que les masses 1,1, 1.2 sont entrainées, c'est-à-dire mises en oscillation. Lors de cette oscillation des masses 1.1, 1.2, 
le ressort d'entrainement et de rappel 1.6.1 réalise, par son action en tant qu'élément élastique de rappel exercant une 
force de rappel linéaire orientée sensiblement radialement vers le centre du plateau rotatif 1.6.3, un guidage sensiblement 
radial de la goupille d'entrainement 1.6.2, et donc du centre des masses 1.1, 1.2, sur le plateau rotatif 1.6.3. Ainsi, sous 
l'effet de la rotation du plateau rotatif 1.6.3, du guidage sensiblement radial sur ledit plateau rotatif 1.6.3 et des masses 
1.1, 1.2 ainsi que du fait de la force de rappel centrale linéaire et isotrope exercée sur les masses oscillantes, la goupille 
d'entrainement 1.6.2 décrit une trajectoire sensiblement circulaire ou elliptique dont la fréquence stabilise la vitesse de 
rotation du plateau rotatif 1.6.3, respectivement du rouage. Il en résulte une période du mouvement en rotation du plateau 
rotatif 1.6.3 qui devrait étre, au moins théoriquement, constante. 


[0034] Par conséquent, un dispositif de régulation selon la présente invention réalise un oscillateur harmonique iso- 
trope et permet alors de réguler intrinséquement la vitesse de rotation du rouage auquel il est lié cinématiquement par 
l'intermédiaire du moyen d'entrainement à rayon variable 1.6, respectivement par l'intermédiaire du pignon d'entrainement 
faisant partie du rouage. Il peut donc servir de base de temps en chronométrie, sans nécessité de connecter un échap- 
pement horloger conventionnel à ce rouage. 


[0035] Le dispositif de régulation selon la premiére forme d'exécution décrite ci-dessus permet d'améliorer la stabilité 
de l'oscillateur harmonique isotrope ainsi que de faciliter le réglage, étant donné que la piéce principale à calibrer est 
le ressort d'entrainement et de rappel 1.6.1, mis à part l'inertie des masses qui doit étre contrólée de toute facon dans 
tout oscillateur. De plus, l'excentricité de la goupille d'entrainement 1.6.2 par rapport au centre du plateau rotatif 1.6.3 
garantit un auto-démarrage du dispositif de régulation suite à un arrét ou une désactivation de la source d'énergie de la 
piéce d'horlogerie correspondante, par exemple suite au remontage du ressort de barillet en cas d'une source d'énergie 
mécanique. 


[0036] Les fig. 1b et 1c montrent une vue plane schématique de dessus d'une deuxième forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, respectivement une vue en perspective schématique 
de dessus d'une troisiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente 
invention, qui se distinguent de la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation selon la fig. 1a par le nombre de 
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masses utilisées ainsi que l'agencement géométrique des masses et des moyens de transmission et d’inversion 1.5. En 
effet, la deuxième forme d’exécution d’un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger illustrée à la fig. 1b comporte 
trois masses 1.1, 1.2, 1.8 formées de méme par des balanciers horlogers traditionnels et montées par l'intermédiaire des 
axes de rotation correspondants de manière rotative sur le bâti rigide. Les masses 1.1, 1.2, 1.3, respectivement leurs 
axes de rotation, sont placées sur le bâti rigide de manière à ce que trois bielles rigides 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3 de longueur 
identique, formant les moyens de transmission et d'inversion 1.5, sont situées à une distance angulaire d'environ 120° 
l'une par rapport à la prochaine, dans le plan des balanciers formant les masses 1.1, 1.2, 1.3, ces bielles étant de nouveau 
articulées, d'une part, à la goupille d'entraînement 1.6.2 du moyen d'entraînement 1.6 et, d'autre part, aux masses 1.1, 1.2, 
1.3. La troisième forme d’exécution d’un dispositif de régulation d’un mécanisme horloger illustrée à la fig. 1b comporte 
quatre masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 formées de méme par des balanciers horlogers traditionnels et montées par l'intermédiaire 
des axes de rotation correspondants de manière rotative sur le bâti rigide. Les masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, respectivement 
leurs axes de rotation, sont placées sur le bâti rigide de manière à ce que quatre bielles rigides 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 de 
longueur identique, formant les moyens de transmission et d’inversion 1.5, sont situées à une distance angulaire d'environ 
90° l'une par rapport à la prochaine, dans le plan des balanciers formant les masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, ces bielles étant 
de nouveau articulées, d'une part, à la goupille d'entraînement 1.6.2 du moyen d'entraînement 1.6 et, d'autre part, aux 
masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4. Le plateau rotatif 1.6.3 du moyen d'entraînement 1.6 du dispositif de régulation n'est illustré que 
symboliquement par un cercle pointillé aux fig. 1b et 1c, étant donné que les autres remarques figurant ci-dessus dans 
la description de la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente 
invention s'appliquent par analogie aux deuxième et troisième formes d'exécution du dispositif de régulation, que ce soit au 
niveau de la structure, du fonctionnement, ou des avantages en découlant, de sorte qu'il n'est pas nécessaire de répéter 
ces informations. 


[0037] Par ailleurs, les trois formes d'exécution du dispositif de régulation décrites ci-dessus peuvent faire l'objet de 
quelques modifications techniques qui n'influencent pas les caractéristiques principales du dispositif de régulation, voire 
l'améliorent encore. Sans qu'il soit nécessaire de décrire ces modifications en tout détail, elles seront brievement men- 
tionnées par la suite. D'une part, il est évidemment possible d'ajouter encore plus de masses logées rotative ment et/ou 
de varier la disposition géométrique des masses ainsi que des bielles rigides correspondantes formant les moyens de 
transmission et d'inversion 1.5. D'autre part, il est possible, au lieu de connecter toutes les bielles rigides formant les 
moyens de transmission et d'inversion 1.5 directement à la goupille d'entrainement 1.6.2 du moyen d'entrainement 1.6, 
de ne coupler, par exemple dans le cas de quatre masses et de quatre bielles correspondantes, que deux bielles rigides 
directement à la goupille d'entrainement 1.6.2 du moyen d'entrainement 1.6, tandis que les deux autres bielles rigides 
sont couplés indirectement à la goupille d'entrainement 1.6.2 du moyen d'entrainement 1.6, par exemple en étant couplé 
Soit aux deux bielles rigides couplé eux directement à la goupille d'entrainement 1.6.2 soit aux masses entrainées par ces 
bielles. Les fig. 1a à 1c ne montrent que quelques exemples d'un couplage directe de toutes les bielles rigides formant les 
moyens de transmission et d'inversion 1.5 à la goupille d'entrainement 1.6.2 du moyen d'entrainement 1.6, sans qu'il soit 
possible d'illustrer toutes les configurations possibles, raison pour laquelle les options d'un couplage indirecte n'ont pas 
été illustrées, car étant de méme d'un nombre élevé. Encore une autre modification technique conduisant à des variantes 
des trois formes d'exécution du dispositif de régulation décrites ci-dessus consiste à prévoir un point d'articulation sup- 
plémentaire le long des bielles rigides formant les moyens de transmission et d'inversion 1.5, c'est-à-dire entre la masse 
correspondante et la goupille d'entrainement 1.6.2 excentrique du moyen d'entrainement 1.6. Cela peut étre réalisé en 
divisant les bielles rigides en deux parties qui sont articulées l'une à l'autre par ledit point d'articulation supplémentaire 
qui est, de son tour, agencé sur le bati rigide du dispositif entre la masse correspondante et la goupille d'entrainement 
1.6.2 excentrique du moyen d'entrainement 1.6 de maniére soit translationnelle soit rotative, afin de permettre un mouve- 
ment guidé d'une telle bielle en deux parties lors de l'opération du dispositif de régulation. Alternativement, il est possible 
de prévoir ledit point d'articulation supplémentaire sur une bielle rigide connectée qu'à une ou, de préférence, plusieurs 
masses et de l'utiliser comme point d'attaque sur lequel est articulé une extrémité d'une bielle d'entrainement couplée 
à son autre extrémité directement à la goupille d'entrainement 1.6.2 excentrique du moyen d'entrainement 1.6. Cette va- 
riante permet notamment de coupler deux masses ayant un sens de rotation opposé afin de compenser des accélérations 
angulaires. En raison des multiples configurations possibles, elles ne sont pas illustrées non plus. 


[0038] La fig. 2 montre une vue schématique de dessus d'une quatriéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention qui a le même nombre de masses ainsi qu'un agencement géomé- 
trique des masses et des moyens de transmission et d'inversion similaire à la troisieme forme d'exécution du dispositif de 
régulation selon la fig. 1c. En effet, la quatrième forme d'exécution d'un dispositif de régulation illustré à la fig. 2 dispose 
également de quatre masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, formées dans ce cas simplement par des blocs montés de maniére rotative 
sur le báti rigide, et les masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, respectivement leurs axes de rotation, sont placées sur le báti rigide 
de maniére à ce que quatre bielles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 de longueur identique, formant les moyens de transmission 
et d'inversion 1.5, sont situées à une distance angulaire d'environ 90? l'une par rapport à la prochaine, dans le plan de 
rotation des masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, ces bielles étant de nouveau articulées, d'une part, à la goupille d'entrainement 
1.6.2 du moyen d'entrainement 1.6 et, d'autre part, aux masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4. Alternativement, les bielles peuvent 
également étre fixées solidairement aux masses rotatives. Par contre, la quatriéme forme d'exécution d'un dispositif de 
régulation se distingue de la troisième forme d'exécution du dispositif de régulation par deux aspects importants. D'une 
part, ledit élément élastique de rappel de ce dispositif de régulation n'est pas formé par le moyen d'entrainement 1.6, 
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respectivement par. son ressort dentrainement et de rappel 1.6.1, mais est forme par les moyens de transmission et 
d'inversion 1.5 qui réalisent ladite force de rappel commune et apte a provoquer un mouvement corrélé desdites masses 
1.1, 1.2, 1.3, 1.4. D'autre part et pour cette raison, les quatre bielles 1.5.1,1.5.2, 1.5.3,1.5.4 formant les moyens de trans- 
mission et d'inversion 1.5 sont réalisés par des bras flexibles ayant une rigidité choisie de sorte a étre apte a servir si- 
multanément de moyen de transmission de la force d'entraînement et de moyen de rappel élastique des masses 1.1, 
1.2, 1.3, 1.4, la transmission s'effectuant principalement dans le sens longitudinal des bras flexibles et la force de rappel 
étant créée principalement par la déformation dans le sens transversal des bras flexibles. Par conséquent, ladite force de 
rappel commune est réalisée dans ce cas par les bras flexibles qui servent à la fois de moyens de transmission entre les 
masses et la goupille d'entrainement, de couplage des masses opposées, de rappel élastique des masses transverses, 
et, dans le cas où ils sont encastrés, d'articulation à leurs extrémités fixées sur les masses. La force de rappel commune 
exercée par les bras flexibles peut étre ajustée par exemple par l'épaisseur, la hauteur, et/ou la longueur des bras ainsi 
que par leur matériau de fabrication. Par ailleurs, les autres remarques figurant ci-dessus dans le cadre de la description 
des formes d'exécution précédentes d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention 
s'appliquent par analogie à la quatrième forme d'exécution du dispositif de régulation, que ce soit au niveau de la structure, 
du fonctionnement, ou des avantages en découlant, de sorte á. ce qu'il n'est pas nécessaire de répéter ces informations. 
En particulier, il est possible d’utiliser un des moyens d’entrainement 1.6 tels que décrits ci-dessus, mis à part évidemment 
un choix, respectivement un calibrage différent de son ressort d'entraînement et de rappel 1.6.1, raison pour laquelle le 
moyen d'entraînement 1.6 du dispositif de régulation n'est illustré que symboliquement par un cercle pointillé à la fig. 2. 


[0039] De manière avantageuse, le dispositif de régulation selon la quatrième forme d'exécution peut être fabriqué de 
sorte à ce que les masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 et les bras flexibles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 formant les moyens de transmission 
et d'inversion 1.5 sont réalisés par une pièce monolithique, telle qu'illustrée schématiquement à la fig. 2. Cela a l'avantage 
d'offrir la possibilité de réaliser un organe réglant trés plat. Autrement, il est bien évidemment possible de réaliser le 
dispositif de régulation selon la quatrieme forme d'exécution à l'aide de techniques conventionnels, c'est-à-dire d'utiliser 
des piéces séparées pour les masses et les bielles flexibles ainsi que de réaliser les articulations à l'aide de pivots, de 
goupilles ou similaire. 


[0040] Les fig. 3a et 3b montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
cinquième forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention. Le moyen 
d'entrainement 1.6 de ce dispositif de régulation n'est illustré que symboliquement par le plateau rotatif 1.6.3 ainsi que 
la goupille d'entrainement 1.6.2, pour alléger les figures et simplifier la compréhension ainsi qu'étant donné qu'il peut 
être agencé de la méme manière que dans la forme d'exécution précitée. Il ressort des fig. За et 3b que ce dispositif de 
régulation comprend quatre masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 agencées en deux paires juxtaposées de masses superposées 1.1, 
1.3; 1.2, 1.4, les masses étant de préférence réalisées par des balanciers horlogers traditionnels. Chaque paire de masses 
superposées 1.1, 1.8 et 1.2, 1.4 comporte un ressort de rappel 1.7.1, 1.7.2 situé entre ses deux masses 1.1, 1.8 et 1.2, 1.4 
et pouvant étre réalisé, de préférence, par un ressort spiral. De plus, chaque masse 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 des paires de masses 
est liée par l'intermédiaire d'une bielle 1.5.1, 1.5.3, 1.5.2, 1.5.4 correspondante audit moyen d'entrainement 1.6, une 
extrémité de chaque bielle 1.5.1, 1.5.3, 1.5.2, 1.5.4 étant par exemple articulée à la masse 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 correspondante 
et l'autre extrémité étant articulée à la goupille d'entrainement 1.6.2. Les axes de rotation 1.1.1, 1.2.1 des paires de masses 
1.1, 1.3 et 1.2,1.4 sont placées sur le báti rigide de maniére à ce qu'ils forment, avec la goupille d'entrainement 1.6.2 au 
milieu, sensiblement un angle de 90*. Les quatre bielles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 de longueur identique, formant les moyens 
de transmission et d'inversion 1.5, sont situées à des plans différents, de préférence au-dessus des masses supérieures 
1.1, 1.2 et en dessous des masses inférieures 1.3, 1.4. De plus, les bielles supérieures 1.5.1, 1.5.2 et inférieures 1.5.3, 
1.5.4, formant à l'intérieur de chaque plan également sensiblement un angle de 90°, sont décalées l'une de l’autre auprès 
de chaque paire de masses 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 d'un angle plus ou moins aigu, en fonction du diamétre des balanciers ainsi 
que de la longueur des bielles, car étant couplées à des points sensiblement opposés sur la circonférence des balanciers 
correspondants. Cela a pour conséquence une oscillation en sens opposé des deux balanciers d'une paire de masses 1.1, 
1.3, 1.2, 1.4 donnée, la deuxième paire de masses 1.2, 1.4, 1.1, 1.3 se trouvant dans la méme situation clans la direction 
transverse, ce qui permet d'améliorer l'insensibilité du dispositif de régulation aux accélérations angulaires. Afin d'illustrer 
cela, les fig. 3c, 3d, 3e et 3f montrent, par des vues plans de dessus et à titre d'exemple, des positions différentes du 
dispositif de régulation selon les fig. 3a et 3b lors du déroulement d'une oscillation de ses masses. 


[0041] Les fig. 3g et 3h montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
sixiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention qui est similaire 
à la cinquième forme d'exécution du dispositif de régulation décrite ci-dessus. De méme, le moyen d'entrainement 1.6 du 
dispositif de régulation selon la sixième forme d'exécution n'est illustré que symboliquement par le plateau rotatif 1.6.3 
ainsi que la goupille d'entrainement 1.6.2, pour alléger les figures correspondantes et simplifier la compréhension ainsi 
qu'étant donné qu'il peut étre agencé de la méme maniére que clans la quatriéme forme d'exécution. Il ressort des fig. 3g 
et 3h que ce dispositif de régulation comprend quatre masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 agencées en deux paires juxtaposées 
de masses sensiblement juxtaposées 1.1, 1.3; 1.2, 1.4, les masses étant de préférence réalisées par des balanciers 
horlogers traditionnels. Chaque paire de masses sensiblement juxtaposées 1.1, 1.3 et 1.2, 1.4 comporte un ressort de 
rappel 1.7.1, 1.7.2 situé entre ses deux masses 1.1, 1.3 et 1.2, 1.4 et pouvant étre réalisé, de préférence, par un ressort 
à lames courbées. De plus, chaque masse 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 des paires de masses est liée par l'intermédiaire d'une bielle 
1.5.1, 1.5.8, 1.5.2, 1.5.4 correspondante audit moyen d'entrainement 1.6, une extrémité de chaque bielle 1.5.1, 1.5.3, 
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1.5.2, 1.5.4 étant par exemple articulée a la masse 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 correspondante et l'autre extrémité étant articulee a 
la goupille d'entraînement 1.6.2. Les axes de rotation 1.1.1, 1.3.1, 1.2.1, 1.4.1 des masses 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 sont placées 
sur le bâti rigide de manière à ce que les lignes liant les axes de rotation 1.1.1, 1.3.1 et 1.2.1, 1.4.1 à l’intérieur de chaque 
paire de masses 1.1, 1.3 et 1.2, 1.4, d'une part, sont sensiblement orthogonales à l'intersection qui passe par le milieu 
de la ligne correspondante et la goupille d'entraînement 1.6.2. ainsi que, d'autre part, forment entre eux sensiblement un 
angle de 90°. Bien que les masses 1.1, 1.8, 1.2, 1.4 soient sensiblement juxtaposées, ils se trouvent néanmoins, comme 
dans la cinquième forme d'exécution, dans deux plans différents afin de permettre que les circonferences des masses de 
chaque paire de masses 1.1, 1.3 et 1.2, 1.4 soient légèrement superposées, étant donné que la distance entre les axes de 
rotation 1.1.1, 1.3.1 et 1.2.1, 1.4.1 à l'intérieur de chaque paire de masses est légèrement moins long que le diamètre des 
balanciers. ІІ résulte de cette configuration géométrique que, parmi les quatre bielles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 de longueur 
identique formant les moyens de transmission et d’inversion 1.5 et de même situées à des plans différents, de préférence 
au-dessus des masses supérieures 1.1, 1.2 et en dessous des masses inférieures 1.3, 1.4, les bielles supérieures 1.5.1, 
1.5.2 et inférieures 1.5.3, 1.5.4 forment à l'intérieur de chaque plan également sensiblement un angle de 90°. Auprès de 
chaque paire de masses 1.1, 1.3, 1.2, 1.4, les bielles supérieures 1.5.1, 1.5.2 et inférieures 1.5.3, 1.5.4 sont décalées 
l'une de l'autre d'un angle très aigu ou nul, en fonction du diamètre des balanciers ainsi que de la longueur des bielles, 
car étant couplées à des points avoisinants sur la circonférence des balanciers correspondants. Cela a également pour 
conséquence une oscillation en sens opposé des deux balanciers d’une paire de masses 1.1, 1.3, 1.2, 1.4 donnée, la 
deuxième paire de masses 1.2, 1.4, 1.1, 1.8 se trouvant dans la méme situation dans la direction transverse. Afin d'illustrer 
cela, les fig. 3i, 3j, 3k et 3| montrent, par des vues de dessus et à titre d'exemple, des positions différentes du dispositif de 
régulation selon les fig. 3g et 3h lors du déroulement d'une oscillation de ses masses. 


[0042] Les fig. 4a et 4b montrent une vue en perspective schématique de dessus, respectivement de dessous, d'une 
septième forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention qui présente 
des similitudes avec la cinquiéme forme d'exécution du dispositif de régulation décrite ci-dessus. De meme, le moyen 
d'entrainement 1.6 de ce dispositif de régulation n'est illustré que symboliquement par le plateau rotatif 1.6.3 ainsi que la 
goupille d'entrainement 1.6.2, pour alléger les figures et simplifier la compréhension ainsi qu'étant donné qu'il peut étre 
agencé de la máme maniére que dans la quatriéme forme d'exécution, il ressort des fig. 4a et 4b que ce dispositif de 
régulation comprend deux masses 1.1, 1.2 agencées en une paire de masses superposées 1.1, 1.2, les masses étant 
de préférence réalisées par des balanciers horlogers traditionnels. La paire de masses superposées 1.1, 1.2 comporte 
un ressort de rappel 1.7.1 situé entre ses deux masses 1.1, 1.2 et pouvant étre réalisé, de préférence, par un ressort 
spiral. De plus, chaque masse 1.1, 1.2 est liée par l'intermédiaire d'une bielle 1.5.1, 1.5.2 correspondante audit moyen 
d'entrainement 1.6, une extrémité de chaque bielle 1.5.1, 1.5.2 étant par exemple articulée à la masse 1.1, 1.2 corres- 
pondante et l'autre extrémité étant articulée à la goupille d'entrainement 1.6.2. Les points d'articulation des bielles 1.5.1, 
1.5.2 sur la circonférence de la masse 1.1, 1.2 correspondante sont placées de maniére à ce que les bielles 1.5.1, 1.5.2 
de longueur identique sont, avec la goupille d'entrainement 1.6.2 les reliant à une de leurs extrémités, orientées l'une 
à l'autre de maniére sensiblement perpendiculaire. Les deux bielles 1.5.1, 1.5.2, formant les moyens de transmission et 
d'inversion 1.5, sont situées à des plans différents, de préférence au-dessus de la masse supérieure 1.1 et en dessous 
de la masse inférieure 1.2. Cela a pour conséquence que les deux balanciers de la paire de masses 1.1, 1.2 oscillent en 
opposition de phase dans leur référentiel commun tout en étant déphasés de 90? dans le référentiel du mouvement. Pour 
cela le référentiel commun aux deux masses est lui-méme oscillant dans le référentiel du mouvement. Cette configuration 
particuliére permet une construction ne comportant que deux balanciers qui est moins sensible aux accélérations angu- 
laires. Afin d'illustrer cela, les fig. 4c, 4d, 4e et 4f montrent, par des vues plans de dessus et à titre d'exemple, des positions 
différentes du dispositif de régulation selon les fig. 4a et 4b lors du déroulement d'une oscillation de ses masses. 


[0043] Il ressort de la description figurant ci-dessus que les dispositifs de régulation d'un mécanisme horloger selon la 
cinquième, sixième et septième forme d'exécution comportent tous un élément élastique de rappel formé, pour au moins 
un sous-ensemble des masses 1.1, 1.2, 1.3,1.4, par au moins un ressort de rappel 1.7.1, 1.7.2 situé entre au moins deux 
desdits masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 et agencé de maniére à réaliser une force de rappel commune et apte à provoquer un 
mouvement corrélé desdites masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4. La force de rappel commune exercée, pour un sous-ensemble des 
masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, par les ressorts de rappel 1.7.1, 1.7.2 remplace dans ces formes d'exécution la force de rappel 
commune exercée, pour l'ensemble des masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, par le moyen d'entrainement 1.6 et/ou les moyens 
de transmission et d'inversion 1.5 des premiéres quatre formes d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme 
horloger. Partant, les autres remarques figurant ci-dessus dans le cadre de la description des premiéres quatre formes 
d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention s'appliquent par analogie à 
la cinquième, sixième et septième forme d'exécution du dispositif de régulation, notamment au niveau du fonctionnement 
et des autres avantages en découlant, de sorte à ce qu'il n'est pas nécessaire de répéter ces informations. En particulier, 
il est possible d'utiliser un des moyens d'entrainement 1.6 tels que décrits ci-dessus, mis à part évidemment un choix, 
respectivement un calibrage différent de son ressort d'entrainement et de rappel 1.6.1, étant donné que la force de rappel 
commune et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses 1.1, 1.2, 1.3,1.4 est réalisée par le ou les ressorts 
de rappel 1.7.1, 1.7.2. 


[0044] Les cinquiéme, sixiéme et septieme formes d'exécution comportent des doubles balanciers flottants, en référence 
au mouvement, dont la position neutre oscille de façon à suivre la trajectoire de la goupille d'entrainement. Cette disposition 
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permet de compenser la dissymétrie due au déplacement de la goupille d'entrainement et ainsi d'améliorer l’isochronisme 
en cas de variation du couple moteur. 


[0045] Dans ce contexte, il convient de noter qu'il est possible dans les dispositifs de régulation d'un mécanisme horloger 
selon la cinquième, sixième et septième forme d'exécution de prévoir que, en plus de l'élément élastique de rappel formé, 
pour au moins un sous-ensemble desdites masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, par ledit au moins un ressort de rappel 1.7.1, 1.7.2 
situé entre au moins deux desdits masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, le moyen d'entraînement 1.6 et/ou les moyens de transmission 
et d'inversion 1.5 forment également un élément élastique de rappel, pour l'ensemble desdites masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, 
en étant agencés, en sus de leur fonction primaire respective, de manière à réaliser une force de rappel commune et 
apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4. En d'autres termes, il est possible de prévoir 
dans ces formes d'exécution, à côté du ou des ressorts de rappel 1.7.1,1.7.2, une force de rappel commune provenant 
du moyen d'entraînement 1.6 et/ou des moyens de transmission et d'inversion 1.5, à la manière décrite en détail dans le 
contexte de la première et de la quatrième forme d'exécution. 


[0046] Par ailleurs, dans la cinquième, sixième, et septième forme d’exécution d’un dispositif de régulation selon la pré- 
sente invention décrites ci-dessus à l’aide des fig. 3a à 3l et 4a à 4f, respectivement leurs variantes mentionnées ci-haut, 
les moyens de transmission et d’inversion 1.5 sont réalisés par des bielles rigides ou flexibles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.8, 1.5.4 
couplés, d'une part, directement ou indirectement audit moyen d'entraînement 1.6 et, d'autre part, aux masses 1.1, 1.2, 
1.3, 1.4. Il est néanmoins envisageable de réaliser ces formes d'exécution, respectivement leurs variantes, en utilisant des 
lames flexibles, voire de réaliser les masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4, les bielles soit rigides soit flexibles 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4 
formant les moyens de transmission et d'inversion 1.5, et les ressorts de rappel 1.7.1, 1.7.2 par une pièce monolithique, 
par analogie à ce qui est divulgué ci-dessus dans le contexte de la quatrième forme d'exécution. 


[0047] Dans toutes les formes d'exécution du dispositif de régulation d'un mécanisme horloger décrites ci-dessus, le 
dispositif comprend au moins un élément élastique de rappel 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4, 1.6.1, 1.7.1, 1.7.2 agencé de 
maniére à réaliser une force de rappel commune soit à au moins un sous-ensemble soit à l'ensemble desdites masses 
1.1, 1.2, 1.3, 1.4 et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses 1.1, 1.2. Ainsi, un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention ne comprend ni d'élément élastique de rappel entre les masses 
et le báti rigide ni d'élément élastique de rappel individuel pour chaque masse, de sorte à ce qu'il ne dispose pas de 
résonateur distinct. 


[0048] En somme, il est à noter que toutes les formes d'exécution et variantes décrites ci-dessus d'un dispositif de ré- 
gulation selon la présente invention se distinguent principalement par l'agencement et les caractéristiques résultantes 
de l'élément élastique de rappel qui réalise une force de rappel commune à toutes ou une partie des masses et apte à 
provoquer un mouvement corrélé des masses, puis par le nombre ainsi que l'agencement géométrique des masses et 
des moyens de transmission et d'inversion correspondants. Par contre, ces formes d'exécution peuvent comprendre, en 
outre, l'une ou l'autre des formes d'exécution du moyen d'entrainement à rayon variable 1.6 décrites ci-dessus ou tout 
autre moyen d'entrainement à rayon variable équivalent. De plus, le fonctionnement général des dispositifs de régulation 
correspondants est toujours analogue au fonctionnement de la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
selon la présente invention. 


[0049] La présente invention concerne également un mouvement horloger, destiné à étre intégré dans une piéce 
d'horlogerie, notamment dans une montre bracelet mécanique, comprenant une source d'énergie, un rouage, et un or- 
gane réglant. En particulier, l'organe réglant d'un mouvement horloger selon la présente invention est constitué par un 
dispositif de régulation tel que décrit ci-dessus, de maniére à ce qu'il n'est pas nécessaire que ce mouvement comporte 
un échappement. En effet, la fréquence de rotation du moyen d'entrainement 1.6 étant gérée directement par l'oscillation 
desdites au moins deux masses 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 formant l'oscillateur harmonique isotrope du dispositif de régulation, le 
rouage du mouvement horloger peut étre en liaison cinématique directe avec le moyen d'entrainement 1.6, sans nécessité 
d'un composant supplémentaire tel que l'échappement des mouvements horlogers mécaniques traditionnels. 


[0050] Enfin, la présente invention concerne également une piéce d'horlogerie, notamment une montre bracelet méca- 
nique, qui comprend au moins un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger ou un mouvement horloger tel que 
décrit ci-dessus. En particulier, il peut s'agir non seulement d'une piéce d'horlogerie équipée d'une source d'énergie mé- 
canique, c'est-à-dire d'un ressort de barillet logé dans un barillet correspondant, mais également d'un autre type de piéce 
d'horlogerie, par exemple d'une montre bracelet équipée d'une source d'énergie électrique. Dans ce dernier cas, la piéce 
d'horlogerie peut néanmoins comprendre un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, 
le rouage de ladite piéce d'horlogerie étant lié directement au dispositif de régulation. 


[0051] Vu l'agencement et le fonctionnement des différentes formes d'exécution d'un dispositif de régulation d'un méca- 
nisme horloger décrites ci-dessus, on comprend qu'il permet d'atteindre l'objectif principal de la présente invention, à sa- 
voir de réaliser un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope per- 
mettant de construire des mouvements horlogers sans échappement. Par ailleurs, un tel dispositif de régulation dispose 
de nombreux autres avantages, dont, dans la majorité des formes d'exécution, une structure simple et robuste de sorte à 
garantir un coüt de production raisonnable ainsi qu'un fonctionnement fiable et précis, en outre en termes de précision de 
marche d'une piéce d'horlogerie correspondante. De plus, les différentes formes d'exécution décrites ci-dessus montrent 
qu'il dispose d'une grande flexibilité, tant au niveau de sa structure que de sa réalisation concréte, permettant une intégra- 
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tion clans une grande variété de pieces dhorlogerie. En général, le dispositif peut étre intégré dans toute sorte de pieces 
dhorlogerie, de préférence dans des montres bracelet ayant une source d’énergie mécanique, mais il est aussi possible 
de Putiliser dans des montres ayant une source d'énergie électrique. Plus particulièrement, le dispositif de régulation pro- 
posé permet de réaliser, clans les formes d'exécution dans lesquelles le moyen d'entraînement, par l'intermédiaire d'un 
ressort d'entrainement et de rappel calibré de maniére adéquate, et/ou les moyens de transmission et d'inversion, par 
l'intermédiaire des bras flexibles ayant une rigidité adéquate, réalise la force de rappel, une force de rappel commune à 
toutes les masses. Dans les formes d'exécution dans lesquelles un ou plusieurs ressorts de rappel réalisent la force de 
rappel, le dispositif de régulation proposé permet de réaliser une force de rappel commune à une partie des les masses. 
Dans les deux cas de figure, la stabilité de l'oscillateur d'un tel dispositif de régulation se trouve améliorée et son réglage 
facilité. De plus, l'excentricité minimale présente dans le moyen d'entrainement assure un autodémarrage suite à un arrét 
du dispositif. L'utilisation des masses rotatives rend le dispositif simple et robuste ainsi qu'insensible aux accélérations 
linéaires et l'utilisation des masses rotatives oscillant en sens opposés rend le dispositif insensible aux accélérations an- 
gulaires. Par conséquent, le dispositif de régulation proposé permet d'éviter ou tout au moins de réduire en grande partie 
des perturbations lors de chocs en translation et, dans la plupart des configurations proposées, lors de chocs en rotation, 
de sorte à ce que le dispositif est équilibré vis-à-vis des accélérations linéaires et des accélérations angulaires ainsi que 
de la gravité. De plus, les formes d'exécution utilisant des masses superposées réduisent l'encombrement pour une inertie 
donnée et la plupart des formes d'exécution du dispositif de régulation proposées se prétent à présenter les masses ro- 
tatives, voire les balanciers, d'une facon esthétiquement attractive. Finalement, le dispositif de régulation proposé permet 
de réaliser un grand nombre de variantes, que ce soit au niveau géométrique et constructif ou au niveau de la réalisation 
concréte, par exemple à l'aide de moyens horlogers traditionnels tels que des paliers utilisés au niveau des articulations 
ou à l'aide d'autres moyens tels que des lames flexibles ou des structures monolithiques. 


Revendications 


1. Dispositif de régulation (1) d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope, destiné à étre 
intégré clans une piéce d'horlogerie, notamment dans une montre bracelet, ledit dispositif de régulation comportant 
un báti rigide, au moins deux masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) montées de maniére pivotante sur le báti rigide, un moyen 
d'entrainement à rayon variable (1.6) couplé auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) et apte à étre entrainé par une source 
d'énergie de ladite piéce d'horlogerie ainsi qu'à transmettre l'énergie recue de la part de ladite source d'énergie 
auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), et des moyens de transmission et d'Inversion (1.5) couplés, d'une part, audit 
moyen d'entrainement (1.6) et, d'autre part, auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) ainsi qu'agencés de maniére à 
transmettre l'énergie recue de la part du moyen d'entrainement (1.6) auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) pour les 
mettre en mouvement et à réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation, caractérisé par 
le fait que le dispositif de régulation comprend au moins un élément élastique de rappel (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4, 
1.6.1, 1.7.1, 1.7.2) agencé de maniére à réaliser une force de rappel commune soit à au moins un sous-ensemble 
Soit à l'ensemble desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses 
(1.1, 1.2, 1.3, 1.4). 


2. Dispositif de régulation selon la revendication 1, caractérisé par le fait que ledit élément élastique de rappel est 
formé, pour l'ensemble desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), par le moyen d'entrainement (1.6) et/ou les moyens de 
transmission et d'inversion (1.5) qui sont agencés, en sus de leur fonction primaire respective, de maniére à réaliser 
une force de rappel commune et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4). 


3. Dispositif de régulation selon la revendication 2, caractérisé par le fait que ledit élément élastique de rappel est formé 
par le moyen d'entrainement (1.6) qui réalise ladite force de rappel commune et apte à provoquer un mouvement 
corrélé desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) en étant couplé auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) par l'intermédiaire 
d'un ressort d'entrainement et de rappel (1.6.1) apte à servir simultanément de moyen de transmission de la force 
d'entrainement et de moyen de rappel élastique des masses (1.1,1.2, 1.3,1.4). 


4. Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé par le fait que les moyens de transmission et 
d'inversion (1.5) sont réalisées par des bielles rigides (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4) couplés, d'une part, directement ou 
indirectement audit moyen d'entrainement (1.6) et, d'autre part, auxdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4). 


5. Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé par le fait qu'au moins une partie des bielles 
rigides (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4) formant les moyens de transmission et d'inversion (1.5) comprennent un point 
d'articulation supplémentaire. 


6. Dispositif de régulation selon la revendication 2, caractérisé par le fait que ledit élément élastique de rappel est formé 
par les moyens de transmission et d'inversion (1.5) qui réalisent ladite force de rappel commune et apte à provoquer 
un mouvement corrélé desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) en étant réalisés par des bras flexibles (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 
1.5.4) ayant une rigidité choisie de sorte à étre apte à servir simultanément de moyen de transmission de la force 
d'entrainement et de moyen de rappel élastique des masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4). 


7. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 2 à 6, caractérisé par le fait que les masses (1.1, 
1.2, 1.3, 1.4) et les bielles rigides (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4), respectivement les bras flexibles (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 
1.5.4), formant les moyens de transmission et d'inversion (1.5) sont réalisés par une piéce monolithique. 
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Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes 2 a 7, caractérisé par le fait qu'il comprend deux, 
trois ou quatre masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4). 


Dispositif de régulation selon la revendication 1, caractérisé par le fait que ledit élément élastique de rappel est formé, 
pour au moins un sous-ensemble desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), par au moins un ressort de rappel (1.7.1, 1.7.2) 
situé entre au moins deux desdits masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) et agencé de maniére a réaliser une force de rappel 
commune et apte a provoquer un mouvement corrélé desdites masses (1.1,1.2, 1.3, 1.4). 


Dispositif de régulation selon la revendication 9, caractérisé par le fait que le dispositif de régulation comprend un 
nombre paire de masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4) agencées par paire de facon a ce que chaque paire de masses (1.1, 1.3; 
1.2, 1.4) comporte un ressort de rappel (1.7.1, 1.7.2) situé entre ses deux masses (1.1, 1.3; 1.2, 1.4) dont chacune 
est liée audit moyen d’entrainement (1.6), par l'intermédiaire de bielles (1.5.1, 1.5.3; 1.5.2, 1.5.4) articulées chacune 
à la masse (1.1, 1.3; 1.2, 1.4) correspondante et formant lesdits moyens de transmission et d’inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon la revendication 9, caractérisé par le fait que le dispositif de régulation comprend deux 
masses (1.1, 1.2) agencées en une paire de masses (1.1, 1.2,), cette paire de masses (1.1, 1.2) comportant un ressort 
de rappel (1.7.1) situé entre ses deux masses (1.1, 1.2) dont chacune est liée, par l'intermédiaire de bielles (1.5.1, 
1.5.2) articulées chacune à la masse (1.1, 1.2) correspondante et orientées l’une a l’autre de manière sensiblement 
perpendiculaire, lesdites bielles (1.5.1, 1.5.2) formant lesdits moyens de transmission et dinversion (1.5), audit moyen 
d'entraînement (1.6). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes 9 à 11, caractérisé par le fait que, en plus de 
l'élément élastique de rappel formé, pour au moins un sous-ensemble desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), par ledit 
au moins un ressort de rappel (1.7.1, 1.7.2) situé entre au moins deux desdits masses (1.1, 1.2, 1.8, 1.4), le moyen 
d'entraînement (1.6) et/ou les moyens de transmission et dinversion (1.5) forment également un élément élastique 
de rappel, pour l'ensemble desdites masses (1.1, 1.2, 1.3, 1.4), en étant agencés, en sus de leur fonction primaire 
respective, de manière à réaliser une force de rappel commune et apte à provoquer un mouvement corrélé desdites 
masses (1.1, 1.2, 1.3,1.4). 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 9 à 12, caractérisé par le fait que les moyens de 
transmission et d'inversion (1.5) sont réalisés par des bielles rigides ou flexibles (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4) couplés, 
d'une part, directement ou indirectement audit moyen d’entrainement (1.6) et, d'autre part, auxdites masses (1.1, 1.2, 
1.3, 1.4), de préférence par l'intermédiaire de pivots horlogers. 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 9 à 13, caractérisé par le fait que les masses 
(1.1, 1.2, 1.3, 1.4), les bielles rigides ou flexibles (1.5.1, 1.5.2, 1.5.3, 1.5.4) formant les moyens de transmission et 
d'inversion (1.5) et les ressorts de rappel (1.7.1, 1.7.2) sont réalisés par une piéce monolithique. 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 9 à 14, caractérisé par le fait que le dispositif de 
régulation comporte un nombre pair de masses (1.1, 1.2, 1.3,1.4). 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le moyen d'entrainement 
à rayon variable (1.6) comporte un plateau rotatif (1.6.3) entrainé en rotation par la source d'énergie de la piéce 
d'horlogerie correspondante, un ressort d'entrainement et de rappel (1.6.1) et une goupille d'entrainement (1.6.2) 
ayant une excentricité minimale par rapport au centre du plateau rotatif (1.6.3). 


Mouvement horloger comprenant une source d'énergie, un rouage, et un organe réglant, notamment pour montre 
bracelet mécanique, caractérisé par le fait que l'organe réglant est constitué par un dispositif de régulation selon l'une 
des revendications précédentes, de maniére à ce que le mouvement ne comporte pas d'échappement. 


Piéce d'horlogerie, notamment montre bracelet mécanique, caractérisé par le fait qu'elle comprend un dispositif de 
régulation selon l'une des revendications précédentes 1 à 17 ou un mouvement horloger selon la revendication pré- 
cédente. 
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(57) La présente invention concerne un dispositif de régula- 
tion d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope, destiné à être intégré dans une pièce 
dhorlogerie, notamment dans une montre-bracelet, ledit dis- 
positif de régulation comportant un báti rigide, au moins deux 
masses (1.3) montées de maniére á ce qu'elles sont mobiles 
relatif au bâti rigide, un moyen d'entraînement à rayon variable 
(1.4) couplé par un moyen de couplage élastique à au moins 
une desdites masses (1.3), ledit moyen d'entraînement (1.4) 
étant apte à être entraîné par une source d'énergie de ladite 
pièce d'horlogerie ainsi qu'à transmettre l'énergie reçue auxdites 
masses (1.3) de manière à les mettre en mouvement, et des 
moyens d'inversion (1.5) couplés auxdites masses (1.3) et agen- 
cés de manière à réduire le déplacement du centre de masse du 
dispositif de régulation. Le dispositif se distingue par le fait qu'il 
comprend une structure portante (1.2) montée sur ledit bâti ri- 
gide de manière pivotante par l'intermédiaire d'au moins un pivot 
et apte à former un guidage du mouvement des masses (1.3.1, 
1.3.2), lesdites masses (1.3) étant montées sur ladite structure 
portante (1.2), et par le fait que les moyens d'inversion (1.5) sont 
situés sur ou forment partie de ladite structure portante (1.2) et 
sont agencées de manière à provoquer un mouvement corré- 
lé et symétrique desdites masses (1.3.1, 1.3.2). La présente in- 
vention concerne également un mouvement horloger, respecti- 


vement une pièce d'horlogerie, comportant un tel dispositif de 
régulation. 
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Description 


Champs de l'invention 


[0001] La présente invention a pour objet un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope, destiné à être intégré dans une pièce d'horlogerie, notamment dans une montre-bracelet, ledit dis- 
positif de régulation comportant un bâti rigide, au moins deux masses montées de manière à ce qu’elles sont mobiles relatif 
au bâti rigide, un moyen d'entraînement à rayon variable couplé par un moyen de couplage élastique à au moins une des- 
dites masses, ledit moyen d'entraînement étant apte à être entraîné par une source d'énergie de ladite pièce dhorlogerie 
ainsi qu'à transmettre l'énergie reçue auxdites masses de manière à les mettre en mouvement, et des moyens d'inversion 
couplés auxdites masses et agencés de maniére à réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation. 


[0002] En général, l'invention a trait aux efforts de réaliser un organe réglant pour des piéces d'horlogerie ayant un 
mouvement mécanique, notamment des montres bracelet mécaniques, en s'affranchissant du besoin habituel d'intégrer 
un échappement horloger, cela en utilisant un oscillateur harmonique isotrope. 


État de l'art antérieur 


[0003] Des efforts ciblant de réaliser un organe réglant ne nécessitant pas d'étre couplé à un échappement ont déjà été 
entrepris à plusieurs époques depuis l'existence des mouvements horlogers mécaniques à échappements. Un exemple 
récent de ce genre d'effort est le document WO2015/104 692 qui comprend, en outre, une revue structurée de nombreuses 
approches différentes et théoriquement possibles pour réaliser un oscillateur harmonique isotrope ainsi que de quelques 
bases théoriques de la physique d'un tel oscillateur. Ce document comprend également des esquisses de nombreuses 
formes d'exécution d'un tel oscillateur harmonique isotrope, sans pour autant que la faisabilité technique, voire les perfor- 
mances effectives de ces propositions aient apparemment été évaluées en tout détail, de sorte à ce qu'il n'est pas clair 
lesquelles de ces propositions nombreuses sont effectivement viables. 


[0004] Un autre exemple récent de ce genre d'effort est le document EP 3 054 358 qui divulgue un oscillateur horloger 
comportant un cadre rigide, une pluralité de résonateurs primaires distincts, déphasés temporellement et géométrique- 
ment, et comportant chacun au moins une masse inertielle rappelée vers ledit cadre par un moyen de rappel élastique, des 
moyens de couplage agencés pour permettre l'interaction desdits résonateurs primaires, et des moyens d'entrainement et 
de guidage agencés pour entrainer et guider lesdites masses inertielles à l'aide d'un moyen de commande. Ce dispositif 
réalise donc, en principe, une forme d'exécution spécifique d'un oscillateur harmonique isotrope dans lequel, notamment, 
lesdits résonateurs primaires sont des résonateurs rotatifs et sont agencés de telle facon que les axes des articulations de 
deux quelconques desdits résonateurs primaires et l'axe d'articulation dudit moyen de commande ne sont jamais copla- 
naires. Si cette proposition est plus détaillée, la construction spécifique proposée impose un certain nombre de limitations, 
en particulier en terme des axes des articulations des résonateurs primaires et du moyen de commande. De plus, bien 
que ce dispositif est censé réaliser une compensation des efforts aussi bien en translation qu'en rotation, la constellation 
proposée ne semble pas étre optimale à cet égard. 


[0005] La divulgation du document FR 6 308 310 009 est un exemple plus ancien des efforts entrepris par le passé de 
réaliser un oscillateur harmonique isotrope utilisable, entre autre, dans le cadre d'un organe réglant pour le domaine de 
l'horlogerie. Ce document comprend, de méme, un nombre important de formes d'exécution pour réaliser un tel oscillateur 
qui ne sont pourtant soit pas aptes à étre intégrées dans des montres bracelet soit pas dotées d'une précision de marche 
suffisante pour cette táche, raison pour laquelle ces propositions ne sont pas revues en détail par la suite. 


[0006] Il est donc à constater que, malgré le fait que plusieurs solutions de l'art antérieur existent pour réaliser un or- 
gane réglant sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope, ces solutions ne sont pas complétement satisfaisantes, 
notamment en ce qui concerne la complexité de construction et la faisabilité technique d'un tel mécanisme, l'agencement 
de son entrainement, la compensation de l'influence de la gravité et des efforts aussi bien en translation qu'en rotation, 
l'amortissement des chocs, ainsi que la précision de marche d'une piéce d'horlogerie équipée d'un tel organe réglant. 


Objectifs de l'invention 


[0007] Le but de la présente invention est de remédier, au moins partiellement, aux inconvénients des dispositifs connus 
et de réaliser un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope pour 
piéces d'horlogerie qui permet de construire des mouvements horlogers sans échappement, qui dispose d'une structure 
simple et robuste, en outre afin de garantir un coüt de production raisonnable, ainsi que d'un fonctionnement fiable, et qui 
permet d'obtenir une précision de marche améliorée d'une piéce d'horlogerie correspondante. Par ailleurs, un tel dispositif 
de régulation devrait disposer d'une flexibilité suffisante, tant au niveau de sa structure que de sa réalisation concréte, 
pour permettre une intégration dans une grande variété de piéces d'horlogerie. 


Solution selon l'invention 


[0008] A cet effet, la présente invention propose un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un 
oscillateur harmonique isotrope du type susmentionné qui se distingue par les caractéristiques énoncées à la revendication 
1. En particulier, le dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention comprend une structure 
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portante montée sur ledit báti rigide de maniére pivotante par Pintermediaire dau moins un pivot et apte a former un 
guidage du mouvement des masses, lesdites masses étant montées sur ladite structure portante, les moyens d’inversion 
étant situés sur ou formant partie de ladite structure portante et étant agencées de manière à provoquer un mouvement 
corrélé et symétrique desdites masses. 


[0009] Par ces mesures, le dispositif de régulation d'un mécanisme horloger comprend des masses qui ne sont pas 
montées directement sur le bâti rigide du dispositif, mais qui sont montées sur le bâti rigide par l'intermédiaire de ladite 
structure portante. De plus, étant donné que la structure portante est montée de manière pivotante sur ledit bâti rigide, cette 
structure sert simultanément de support des masses ainsi que de moyen d'équilibrage des mouvements desdites masses. 


[0010] Dans une forme d'exécution préférée du dispositif de régulation selon la présente invention, le moyen 
d'entraînement est couplé de façon directe et décentralisée à une desdites masses par l'intermédiaire d'un ressort de 
rappel servant simultanément de moyen de transmission de la force d'entraînement et de moyen de rappel élastique. Un 
tel entraînement direct et décentralisé d'une des masses est possible grâce à la présence de ladite structure portante 
montée de manière pivotante, respectivement de sa fonction d'équilibrage des mouvements desdites masses, et permet 
de simplifier la construction du dispositif de régulation, d'adapter sa conception aux besoins, ainsi que d'améliorer son 
fonctionnement. 


[0011] Préférablement, le dispositif de régulation selon la présente invention comporte un nombre pair de masses montées 
sur ladite structure portante. De manière préférée, ladite structure portante comprend au moins un palonnier monté de 
manière pivotante sur ledit bâti rigide. De plus, les moyens d’inversion sont, de préférence, situés sur ou forment partie 
de ladite structure portante et sont agencés de manière à provoquer un mouvement symétrique desdites masses. Par 
ces mesures, le dispositif de régulation d’un mécanisme horloger peut être agencé de manière particulièrement simple 
et efficace. 


[0012] Par ailleurs, l'invention concerne également un mouvement horloger mécanique et une pièce d’horlogerie compor- 
tant au moins un dispositif de régulation selon la présente invention. 


[0013] D'autres caractéristiques, ainsi que les avantages correspondants, ressortiront des revendications dépendantes, 
ainsi que de la description exposant ci-aprés l'invention plus en détail. 


Bréve description des dessins 


[0014] Les dessins annexés représentent schématiquement et à titre d'exemple plusieurs formes d'exécution de 
l'invention. 


[0015] La fig. 1a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une premiére forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 1b montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 
1a; la fig. 1 montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne A-A indiquée dans la fig. 1b. 


[0016] La fig. 2a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une premiére forme d'exécution d'un moyen 
d'entrainement pour un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention; la fig. 2b montre 
une vue plane de dessus du moyen d'entrainement de la fig. 2a; la fig. 2c montre une vue plane de dessus du moyen 
d'entrainement de la fig. 2a, y compris une masse couplée au moyen d'entrainement; la fig. 2d montre une coupe trans- 
versale du moyen d'entrainement le long de la ligne B-B indiquée dans la fig. 2c; la fig. 2e montre une vue en perspective 
schématique de dessus d'une deuxiéme forme d'exécution d'un moyen d'entrainement pour un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention; la fig. 2f montre une vue plane de dessus du moyen d'entrainement 
de la fig. 2e. 


[0017] La fig. 3a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une deuxiéme forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 3b montre une vue en perspective schématique de dessous du dispositif 
de régulation de la fig. 3a; la fig. 3c montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 3a; la fig. 3d 
montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne С-С indiquée dans la fig. 3c. 


[0018] La fig. 4a montre une vue en perspective schématique de dessous d'une troisiéme forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 4b montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la 
fig. 4a; la fig. 4c montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la fig. 4a dans la laquelle une partie 
du báti rigide est illustrée; la fig. 4d montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne D-D 
indiquée dans la fig. 4c. 


[0019] La fig. 5a montre une vue en perspective schématique de dessous d'une quatrième forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 5b montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la fig. 
5a lorsque celui-ci se trouve en position neutre; la fig. 5c montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long 
de la ligne E-E indiquée dans la fig. 5b; la fig. 5d montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la fig. 5a 
lorsque le dispositif se trouve dans une position différente par rapport à la fig. 5b; la fig. 5e montre une vue plane de dessous 
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du dispositif de régulation dans la position illustrée à la fig. 5d, y compris une ligne F-F pour une coupe transversale; la 
fig. 5f montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne F-F indiquée dans la fig. 5e. 


[0020] Les fig. 6a à 6h montrent des réalisations alternatives de la première forme d'exécution d'un dispositif de régula- 
tion d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant des guidages á couteaux, des lames flexibles, et une 
conception monolithique; la fig. 6a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une réalisation alternative de 
la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant 
un guidage à couteaux, le moyen d’entrainement du dispositif n’étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la 
fig. 6b montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 6a; la fig. 6c montre une vue en perspective 
schématique de dessous d'une réalisation alternative de la première forme d’exécution d’un dispositif de régulation d'un 
mécanisme horloger selon la présente invention utilisant un guidage à lame flexible, le moyen d’entraînement du dispositif 
n'étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 6d montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation 
de la fig. 6c; la fig. 6e montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne G-G indiquée dans la 
fig. 6d; la fig. 6f montre une coupe horizontale du dispositif de régulation de la fig. 6d; la fig. 6g montre une vue en pers- 
pective schématique de dessus d'une réalisation alternative de la première forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant une conception monolithique, le moyen d’entraînement du 
dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 6h montre une vue plane de dessus du dispositif 
de régulation de la fig. 6g, 


[0021] Les fig. 7a à 7j montrent des réalisations alternatives de la deuxième forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant une disposition géométrique différente, un guidage flexible, 
et un guidage flexible combiné avec des trous oblongs; la fig. 7a montre une vue en perspective schématique de dessous 
d'une réalisation alternative de la deuxiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon 
la présente invention utilisant une disposition géométrique différente, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 7b montre une vue en perspective schématique de dessus du dispositif 
de régulation de la fig. 7a; la fig. 7с montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 7a; la fig. 
7d montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne H-H indiquée dans la fig. 7c; la fig. 7e 
montre une vue en perspective schématique de dessus d'une réalisation alternative de la deuxiéme forme d'exécution 
d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant un guidage flexible, le moyen 
d'entrainement du dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 7f montre une vue plane de dessus 
du dispositif de régulation de la fig. 7e; la fig. 7g montre une vue en perspective schématique de dessus d'une autre 
réalisation alternative de la deuxiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la 
présente invention utilisant un guidage flexible, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la 
compréhension; la fig. 7h montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 7g; la fig. 7i montre une vue 
en perspective schématique de dessus d'encore une autre réalisation alternative de la deuxième forme d'exécution d'un 
dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant un guidage flexible combiné avec 
des trous oblongs, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 7j 
montre une vue plane de dessus du dispositif de régulation de la fig. 7i. 


[0022] La fig. 8a montre une vue en perspective schématique de dessus d'une forme d'exécution d'un dispositif de régu- 
lation d'un mécanisme horloger selon la présente invention qui est réalisée en utilisant deux dispositifs juxtaposés selon 
la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen 
d'entrainement du dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 8b montre une vue plane de des- 
sus du dispositif de régulation de la fig. 8a; la fig. 8c montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la 
fig. 8a; la fig. 8d montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne l-l indiquée dans la fig. 8c. 


[0023] La fig. 9a montre une vue en perspective schématique de dessous d'une réalisation alternative de la troisième 
forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, réalisée en utilisant 
deux dispositifs partiellement superposés selon la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un méca- 
nisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas indiqué pour simplifier la 
compréhension; la fig. 9b montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la fig. 9a; la fig. 9c montre une 
coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne J-J indiquée dans la fig. 9b. 


[0024] Les fig. 10a à 10f montrent une réalisation alternative de la quatriéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention utilisant des masses en forme d'haltéres; la fig. 10a montre une vue 
en perspective schématique de dessous de cette réalisation alternative de la quatrieme forme d'exécution d'un dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, le moyen d'entrainement du dispositif n'étant pas 
indiqué pour simplifier la compréhension; la fig. 10b montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation de la 
fig. 10a lorsque celui-ci se trouve en position neutre; la fig. 10c montre une coupe transversale du dispositif de régulation 
le long de la ligne К-К indiquée dans la fig. 10b; la fig. 10d montre une vue en perspective schématique de dessous du 
dispositif de régulation de la fig. 10a lorsque le dispositif se trouve dans une position différente par rapport à la fig. 10b; 
la fig. 10e montre une vue plane de dessous du dispositif de régulation dans la position illustrée à la fig. 10d; la fig. 10f 
montre une coupe transversale du dispositif de régulation le long de la ligne L-L indiquée dans la fig. 10e. 
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Description détaillée de l’invention 


[0025] L'invention sera maintenant décrite en détail en référence aux dessins annexés illustrant à titre d'exemple plusieurs 
formes d'exécution de l'invention. 


[0026] La présente invention se rapporte à un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscilla- 
teur harmonique isotrope, le dispositif étant destiné à étre intégré dans une piéce d'horlogerie, de préférence dans une 
montre-bracelet ayant un mouvement mécanique. Pour des raisons de simplification du langage utilisé, on parlera par la 
suite indifféremment de «piéce d'horlogerie» et de «montre», sans pour autant vouloir limiter la portée des explications 
correspondantes qui s'étendent dans tous les cas à tout type de piéces d'horlogerie, ayant une source d'énergie soit mé- 
canique soit électrique. De plus, un tel dispositif de régulation d'un mécanisme horloger peut étre intégré dans des modules 
d'une telle piéce d'horlogerie, tel qu'un mouvement horloger ou d'autres mécanismes qui sont susceptibles d'étre équipés 
d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention. Du fait qu'un mouvement horloger et 
ses composants essentiels, voire d'autres mécanismes similaires qui sont adaptés à étre combinés avec le dispositif de 
régulation d'un mécanisme horloger selon l'invention, sont en soi connus à l'homme du métier, la description suivante se 
limitera principalement et dans la mesure possible à la structure et au fonctionnement dudit dispositif de régulation d'un 
mécanisme horloger. 


[0027] Afin de commenter d'abord la structure d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente 
invention, on se référe aux fig. 1a à 1 qui illustrent schématiquement et à titre d'exemple une premiére forme d'exécution 
d'un tel dispositif apte à former l'organe réglant d'un mouvement horloger. Ce dispositif de régulation 1 comporte un báti 
rigide 1.1, indiqué à la fig. 1e symboliquement par une platine et un pont paralléle à la platine, voire des ponts paralléles, 
qui peuvent, en fonction de l'agencement concret du dispositif, prendre toute forme nécessaire, et au moins deux masses 
1.3.1, 1.3.2 montées de maniére à ce qu'elles sont mobiles relatif au báti rigide 1.1. Le dispositif de régulation 1 comporte 
encore un moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 qui est couplé par un moyen de couplage élastique à au moins une 
desdites masses 1.3.1, 1.3.2. Ledit moyen d'entrainement 1.4, qui n'est pas illustré aux fig. 1a à 1 afin de simplifier la 
compréhension et qui sera décrit plus en détail dans la suite, est apte à étre entrainé par une source d'énergie de ladite 
piéce d'horlogerie, par exemple par un ressort de barillet, ainsi qu'à transmettre l'énergie recue de la source d'énergie 
auxdites masses 1,3.1, 1.3.2 de maniére à les mettre en mouvement dans un plan. Par ailleurs, le dispositif de régulation 
1 comporte encore des moyens d'inversion 1.5 couplés auxdites masses 1.3.1, 1.3.2 et agencées de maniére à réduire 
le déplacement du centre de masse du dispositif de régulation lors de son opération, c'est-à-dire lors du mouvement des 
masses 1.3.1, 1.3.2. De plus, le dispositif de régulation 1 comporte encore une structure portante 1.2 montée de maniére 
pivotante sur ledit báti rigide 1.1, lesdites masses 1.3.1, 1.3.2 étant montées sur cette structure portante 1.1. En général, 
la structure portante 1.2, les masses 1.3.1, 1.3.2, le moyen d'entrainement à rayon variable 1.4, et les moyens d'inversion 
1.5 sont montés entre les plaques du báti rigide 1.1, formées par exemple par la platine et un pont, de telle sorte que, 
lors de chocs perpendiculaires au plan du systéme, lesdites plaques limitent la course des piéces mobiles et les risques 
de dégáts. La distance entre les plaques et les piéces mobiles du dispositif est choisie de facon à éviter des pertes par 
cisaillement de couches d'air, en outre en prévoyant, si nécessaire, des excroissances absorbantes rapportées sur les 
piéces mobiles ou sur les plaques. 


[0028] Afin de décrire de maniére plus détaillée les principaux composants énumérés ci-dessus d'un dispositif de régu- 
lation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, on peut constater aux fig. 1a et 1b que la premiére forme 
d'exécution d'un tel dispositif de régulation comporte deux masses 1.3.1, 1.3.2 qui sont montées sur ladite structure por- 
tante 1.2 et qui constituent une paire de masses ayant un mouvement corrélé. La structure portante 1.2 comporte à cet 
effet deux bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, portant chacune une desdites masses 1.3.1, 1.3.2 qui peuvent soit étre 
fixées sur les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 par tout moyen connu à l'homme du métier, par exemple par vissage, par 
serrage, ou similaire, soit étre venues d'une piéce avec lesdites bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, ainsi qu'un palonnier 
1.2.3. Ce palonnier 1.2.3 posséde en son centre un axe de pivotement 1.2.3.1 qui est orienté perpendiculairement à l'axe 
longitudinal du palonnier ainsi qu'auxdits ponts formant le báti rigide 1.1 et qui est monté de maniére pivotante sur ce báti 
rigide 1.1 non-illustré aux fig. 1a et 1b, de préférence à l'aide de paliers antichocs 1.2.3.2 placés aux extrémités de l'axe de 
pivotement 1.2.3.1 et fixés chacun dans un desdits ponts. Ainsi, ladite structure portante 1.2, y compris les bielles de sus- 
pension 1.2.1, 1.2.2 et les masses 1.3.1, 1.3.2, peut effectuer un mouvement de pivotement dans un plan de pivotement qui 
est paralléle aux ponts formant le báti rigide 1.1, tel que cela ressort de la fig. 1e. Chacune des deux bielles de suspension 
1.2.1, 1.2.2 est articulée à une de ses extrémités, de préférence par l'intermédiaire de paliers à rubis, à une des extrémités 
du palonnier 1.2.3, les deux bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, respectivement les masses correspondantes 1.3.1, 1.3.2, 
étant placées de part et d'autre du palonnier 1.2.3 qui se trouve au milieu. De plus, les masses 1.3.1, 1.3.2 ont une forme 
et sont orientées de manière à се que les centres de masse M1, Мг, indiquées symboliquement par une croix à la fig. 1b, 
de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 de ladite paire de masses 1.3 sont alignés avec l'axe de pivotement 1.2.3.2 du palonnier 
1.2.3, tel que cela ressort de la fig. 1b. La densité de la matiére des masses 1.3.1, 1.3.2 est la plus élevée possible afin 
de maximiser la masse et de minimiser l'inertie de chacune des masses 1.3.1, 1.3.2 autour d'un axe perpendiculaire audit 
plan de pivotement et passant par leur centre de gravité respectifs. Une des masses 1.3.1, 1.3.2, dans l'exemple illustré 
aux fig. 1a à 1 la masse 1.3.1, porte en son centre de masse M; une goupille 1.3.1.1 orientée perpendiculairement audit 
plan de pivotement et apte à étre entrainée par ledit moyen d'entrainement 1.4 afin de transmettre de l'énergie auxdites 
masses 1.3 et ainsi de les mettre en mouvement. 
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[0029] Pour produire ledit mouvement corrélé de la paire de masses 1.3, les moyens d'inversion 1.5 consistent dans la 
première forme d’exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention en un premier levier d'inversion 1.5.1 
et un deuxième levier d'inversion 1.5.2 couplés auxdites masses 1.3.1, 1.3.2 de la paire de masses 1.3. Le premier levier 
d'inversion 1.5.1 est dans cette forme d’exécution orienté en prolongation de l’axe longitudinal de la bielle de suspension 
1.2.1 portant la premiére masse 1.3.1, par exemple en étant venu d'une piece avec ladite bielle de suspension 1.2.1 ou 
en étant fixé à cette bielle 1.2.1, et est notamment situé à l’extrémité de la bielle de suspension 1.2.1 qui est articulée au 
palonnier 1.2.3, de sorte à ce que le premier levier d'inversion 1.5.1 se trouve face à la bielle de suspension 1.2.2 portant 
la deuxième masse 1.3.2. Le deuxième levier d'inversion 1.5.2 est articulé à une de ses extrémités à l’autre extrémité 
de la bielle de suspension 1.2.2 portant la deuxième masse 1.3.2 et est articulé à son autre extrémité à l'extrémité libre 
du premier levier d'inversion 1.5.1, les articulations du deuxième levier d'inversion 1.5.2 étant, de préférence, également 
réalisées par l'intermédiaire de paliers à rubis. Le premier levier d’inversion 1.5.1 présente une longueur choisie de manière 
à ce que le deuxième levier d'inversion 1.5.2 est parallèle au palonnier 1.2.8, c’est-à-dire la longueur du premier levier 
d'inversion 1.5.1 correspond sensiblement à la longueur de la bielle de suspension 1.2.2 portant la deuxième masse 
1.3.2, et le deuxième levier d'inversion 1.5.2 présente une longueur choisie de manière à ce que l’ensemble formé par 
la bielle de suspension 1.2.1 portant la première masse 1.3.1 et le premier levier d'inversion 1.5.1 est parallèle à la 
bielle de suspension 1.2.2 portant la deuxième masse 1.3.2, c'est-à-dire la longueur du deuxième levier dinversion 1.5.2 
correspond sensiblement à la longueur du palonnier 1.2.3, de sorte à ce que les moyens d'inversion 1.5 et une partie 
de la structure portante 1.2 forment un parallélogramme qui est déformable lors du mouvement des masses 1.3.1, 1.8.2 
dans le plan de pivotement, les côtés opposés dudit parallélogramme étant en tout temps parallèles lors dudit mouvement. 
En d’autres termes, cela est grâce au fait que, sur les quatre articulations situées aux coins dudit parallélogramme, les 
deux articulations situées aux extrémités du palonnier 1.2.8 sont séparées de la même distance que les deux articulations 
situées aux extrémités du deuxième levier d'inversion 1.5.2 ainsi que les articulations situées aux extrémités de la bielle de 
suspension 1.2.2 portant la deuxième masse 1.3.2 sont séparées de la même distance que les articulations situées aux 
extrémités du premier levier d'inversion 1.5.1, ce qui ressort de façon très claire de la fig. 1b. De plus, cette constellation 
assure que la droite passant par les centres de masse Mi, М, de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 de ladite paire de masses 
1.3 et par l'axe de pivotement 1.2.3.2 du palonnier 1.2.3 est parallèle à l'ensemble formé par la bielle de suspension 1.2.1 
portant la première masse 1.8.1 et le premier levier d'inversion 1.5.1 ainsi qu’à la bielle de suspension 1.2.2 portant la 
deuxième masse 1.3.2. 


[0030] Ainsi, grâce à l’axe de pivotement 1.2.3.1 du palonnier 1.2.3 de la structure portante pivotante 1.2 qui forme un 
pivot central Pi ainsi qu'aux quatre articulations qui sont situées dans ledit parallélogramme et qui constituent chacune un 
pivot supplémentaire P2, Рз, Pa, Ps, la première forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention 
comporte cinq pivots. Ces pivots permettent, par l'intermédiaire des moyens d’inversion 1.5 couplés auxdites masses 
1.8.1, 1.3.2, un mouvement corrélé et symétrique des masses 1.8.1, 1.3.2 dans le plan de pivotement tout en réduisant 
le déplacement du centre de masse de la paire de masses 1.3 formée par ces masses 1.3.1, 1.8.2, respectivement du 
centre de masse de l'ensemble du dispositif de régulation. Cela est dû, en outre, au fait que les centres de masse M,, M 
de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 de ladite paire de masses 1.3 restent alignés, lors de la déformation dudit parallélogramme 
lors du mouvement des masses 1.3.1, 1.3.2 dans le plan de pivotement, avec l'axe de pivotement du palonnier 1.2.3. 


[0031] Il reste à remarquer dans ce contexte que les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, le palonnier 1.2.3, ainsi que les 
leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 sont fabriqués de maniére à étre le plus légers possible, par exemple en aluminium, en 
titane, en magnésium, en carbone ou en un autre matériau adéquat qui est trés léger et rigide, afin de réduire autant 
que possible la variation du centre de masse de l'ensemble du dispositif de régulation résultant du déplacement de ces 
composants et non du déplacement des masses 1.3.1, 1.3.2. Par ailleurs, l'homme du métier comprend aisément que, 
pour des raisons de simplification et de compréhension, les bielles de suspension 1.2.1,1.2.2, le palonnier 1.2.3, ainsi que 
les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 n'ont été représentés, aux fig. 1a à 1 ainsi qu'aux autres figures illustrant les autres 
formes d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention, que de maniére schématique et, en particulier, 
souvent quasiment de facon identique, tandis qu'en réalité les dimensions, c'est-à-dire notamment la section, de ces 
composants sont normalement différentes. Par exemple, afin d'influencer le moins possible la variation du centre de masse 
de l'ensemble du dispositif de régulation, les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 illustrés aux fig. 1a à 1 ont de préférence 
une section bien plus petite que les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, ces derniers pouvant à leur tour avoir une section 
plus petite que le palonnier 1.2.3. De sorte, ces composants ont le minimum de dimensions et de masse requises pour 
remplir leur fonction respective, à savoir porter les masses et permettre leur mouvement en réalisant une structure portante 
pivotante pour les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et le palonnier 1.2.3 ainsi qu'inverser le mouvement des masses 
pour les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 (et aussi le palonnier 1.2.3 qui participe à cette fonction). De méme, en termes 
de réalisation concréte, il est à préciser que les paliers antichocs 1.2.3.2 mentionnés ci-dessus dans le contexte de l'axe 
de pivotement 1.2.3.1 et les paliers à rubis mentionnés ci-dessus dans le contexte des articulations du parallélogramme 
formé par les moyens d'inversion 1.5 et une partie de la structure portante 1.2 peuvent étre remplacés par tout moyen 
adéquat et connu à l'homme du métier dans l'horlogerie. Dans ce contexte, il convient également de noter que, mis à part 
le moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 qui sera décrit dans la suite, l'axe de pivotement 1.2.3.1, respectivement ses 
paliers antichocs 1.2.3.2, est dans la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention 
le seul lien entre la structure portante 1.2 et le báti rigide 1.1, de sorte que l'axe de pivotement 1.2.3.1 assure une des 
fonctions principales de la structure portante 1.2, à savoir permettre, en coopération avec les pivots supplémentaires P», 
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Ps, Pa, Ps, un mouvement guidé des masses 1.8.1, 1.3.2 dans le plan de pivotement. La fonction antichoc de ce composant 
n'est que secondaire tout en étant nécessaire afin de protéger le dispositif contre les chocs. 


[0032] Une première forme d'exécution d'un moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 pour un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention est illustrée aux fig. 2a à 2d. Ce moyen d'entrainement à rayon 
variable 1.4 réalise, en généralisant, un systéme d'entrainement rotatif dont la longueur du levier transmettant le couple est 
variable et comporte un plateau rotatif 1.4.2 qui est entrainé en rotation par une source d'énergie de la piéce d'horlogerie 
correspondante, de préférence par une source d'énergie mécanique tel qu'un ressort spiral logé dans un barillet qui 
est lié cinématiquement à un rouage horloger. Le barillet et le rouage ne sont pas illustrés aux figures, car étant bien 
connus à l'homme du métier, et le rouage peut simplement comprendre un pignon d'entrainement 1.4.1 sur laquelle est 
fixé de facon coaxiale ledit plateau rotatif 1.4.2 qui tourne avec le pignon d'entrainement 1.4.1 entrainée par le ressort 
de barillet. En principe, il peut aussi s'agir d'une source d'énergie électrique, par exemple si le pignon d'entrainement 
1.4.1, respectivement ledit plateau rotatif 1.4.2, est entrainé par un moteur électrique, de facon à ce qu'un dispositif de 
régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention peut étre intégré dans une piéce d'horlogerie ayant une 
source d'énergie soit mécanique soit électrique. Le plateau rotatif 1.4.2 porte un levier d'appui 1.4.3 articulé à une de ses 
extrémités qui se trouve sensiblement sur la périphérie du plateau rotatif 1.4.2. L'extrémité libre du levier d'appui 1.4.3 
est orientée vers le centre du plateau rotatif 1.4.2 et comporte sur sa face avant orientée vers le centre du plateau rotatif 
1.4.2 une échancrure sensiblement en forme de V qui est apte à recevoir soit directement ladite goupille 1.3.1.1 fixée 
sur une des masses 1.3.1, 1.3.2 de la paire de masses 1.3, soit un galet 1.3.1.2 monté sur ladite goupille 1.3.1.1 afin de 
réduire les forces de friction entre le levier d'appui 1.4.3 et ladite goupille 1.3.1.1. Un ressort de rappel 1.4.4 sensiblement 
en forme d'un U monté sur le plateau rotatif 1.4.2 appuie sur la face arriére de l'extrémité libre du levier d'appui 1.4.3, 
de maniére à ce que sa face avant contraint, par l'intermédiaire de l'échancrure sensiblement en forme de V, le galet 
1.3.1.2, respectivement ladite goupille 1.3.1.1 fixée sur une des masses 1.3.1, 1.3.2 de la paire de masses 1.3, contre 
un excentrique 1.4.5 monté sur le plateau rotatif 1.4.2. En ajustant la position de l'excentrique 1.4.5 qui est monté proche 
du centre du plateau rotatif 1.4.2, il est possible d'assurer que ladite goupille 1.3.1.1 ne se trouve, lors du fonctionnement 
normal du dispositif de régulation, jamais confondue avec le centre du plateau rotatif 1.4.2, c'est-à-dire que la goupille 
1.3.1.1 dispose en cas normal toujours d'une légére excentricité par rapport au plateau rotatif 1.4.2. Ainsi, une rotation 
du plateau rotatif 1.4.2, entrainé par la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante par l'intermédiaire du 
rouage, provoque un mouvement de la goupille 1.3.1.1, de sorte à ce que les masses 1.3.1, 1.3.2 de la paire de masses 
1.3 sont entrainées, avec leur structure portante pivotante 1.2 et les moyens d'inversion 1.5, en mouvement dans ledit 
plan de pivotement. Le levier d'appui 1.4.3, respectivement l'échancrure sensiblement en forme de V sur sa face avant, 
réalise en coopération avec le ressort de rappel 1.4.4 un guidage sensiblement radial du galet 1.3.1.2, respectivement 
de la goupille 1.3.1.1, par rapport au centre du plateau rotatif 1.4.2. L'excentricité de la goupille 1.3.1.1 par rapport au 
centre du plateau rotatif 1.4.2 garantit par ailleurs aussi un auto-démarrage du dispositif de régulation suite à un arrét, par 
exemple suite au remontage du ressort de barillet servant de source d'énergie. 


[0033] Simultanément, le moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 dispose des moyens antichocs afin d'éviter toute 
cassure de la liaison cinématique, à savoir de la goupille 1.3.1.1, entre le moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 et les 
masses 1,3 en cas de chocs extérieurs. En effet, en cas de surcharge de choc transverse, c'est-à-dire d'un choc orienté 
transversalement au guidage sensiblement radial de la goupille 1.3.1.1 réalisé par l'échancrure sensiblement en forme 
de V de la face avant du levier d'appui 1.4.3 en coopération avec le ressort de rappel 1.4.4, le levier d'appui 1.4.3 recule 
en pivotant légérement et le galet 1.3.1.2 glisse ou roule sur le plan incliné de l'échancrure sensiblement en forme de V 
de la face avant du levier d'appui 1.4.3. En cas de surcharge de choc radial, c'est-à-dire d'un choc orienté parallélement 
au guidage sensiblement radial, le levier d'appui 1.4.3 recule également selon la direction du choc. Pour ce dernier cas, 
l'excentrique 1.4.5 peut, de préférence, étre monté sur le plateau rotatif 1.4.2 à l'aide d'un levier d'excentrique qui porte 
l'excentrique 1.4.5 et qui est précontraint par un ressort de précontrainte vers la position de repos de l'excentrique 1.4.5. 
Cette configuration n'est pas illustrée aux fig. 2a à 2d, mais permet de réaliser en plus une protection contre les chocs 
radiaux en direction de l'excentrique 1.4.5, car dans ce cas c'est le levier d'excentrique y compris l'excentrique 1.4.5 qui 
recule au lieu du levier d'appui 1.4.3. Dans tous les cas, aprés une certaine course suite à un choc, les masses 1.3.1, 
1.3.2 tapent sur des butées qui peuvent par exemple étre prévues sur le báti rigide 1.1 et ne sont pas illustrées aux figures. 


[0034] Une deuxiéme forme d'exécution d'un moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 pour un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention est illustrée aux fig. 2e et 2f. Ce moyen d'entraînement à rayon 
variable 1.4 comporte également un plateau rotatif 1.4.2 qui est entrainé en rotation par une source d'énergie de la 
piece d'horlogerie correspondante de la même manière qu'expliquée ci-dessus. De méme, le plateau rotatif 1.4.2 porte 
également dans cette forme d'exécution un levier d'appui 1.4.7, un excentrique 1.4.5, et un ressort de rappel 1.4.4. Ces 
piéces n'ont pas toutes exactement le méme róle que dans la premiére forme d'exécution du moyen d'entrainement. En 
effet, dans la deuxième forme d'exécution du moyen d'entrainement, c'est le ressort de rappel 1.4.4 en forme de U qui 
présente sur son extrémité libre une échancrure sensiblement en forme de V et formée directement par la lame du ressort 
de rappel 1.4.4 afin d'héberger le galet 1.3.1.2, respectivement ladite goupille 1.3.1.1 fixée sur une des masses 1.3.1, 
1.3.2 de la paire de masses 1.3, l'extrémité libre du ressort de rappel 1.4.4 présentant de préférence aussi une boucle 
supplémentaire qui contraint le galet 1.3.1.2, respectivement ladite goupille 1.3.1.1, dans ladite échancrure sensiblement 
en forme de V. Ainsi, c'est dans cette forme d'exécution uniquement le ressort de rappel 1.4.4 qui assure, par déformation 
de sa lame en forme de U, le guidage sensiblement radial du galet 1.3.1.2, respectivement de la goupille 1.3.1.1, par 
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rapport au centre du plateau rotatif 1.4.2. En effet, comme dans la première forme d'exécution du moyen d’entrainement, 
le galet 1.3.1.2, respectivement ladite goupille 1.3.1.1, effectue lors du mouvement des masses 1.3.1, 1.3.2 dans le plan 
de pivotement un mouvement sensiblement rectiligne et radial par rapport au centre du plateau rotatif 1.4.2. Le levier 
d'appui 1.4.7, également articulé à une de ses extrémités sur le plateau rotatif 1.4.2, appuie avec une protrusion sur sa 
face avant soit directement sur le galet 1.3.1.2, respectivement ladite goupille 1.3.1.1, soit de préférence sur ladite boucle 
supplémentaire sur l'extrémité libre du ressort de rappel 1.4.4, de sorte à garantir, lors du fonctionnement normal du 
dispositif de régulation, une excentricité minimale de la goupille 1.3.1.1 par rapport au centre du plateau rotatif 1.4.2. Pour 
assurer cette excentricité, respectivement la position normale du levier d'appui 1.4.7 qui définit ladite excentricité minimale, 
un ressort de précontrainte d’excentricité 1.4.6 est fixé sur le plateau rotatif 1.4.2 et contraint le levier d'appui 1.4.7 contre un 
excentrique 1.4.5 monté sur le plateau rotatif 1.4.2, un ajustage de la position dudit excentrique 1.4.5 permettant le réglage 
de la position normale du levier d'appui 1.4.7. L'excentricité de la goupille 1.3.1.1 par rapport au centre du plateau rotatif 
1.4.2 garantit évidemment aussi dans ce cas un auto-démarrage du dispositif de régulation suite à un arrêt. Simultanément, 
cette configuration dispose d'office d'une protection antichocs, étant donné qu'en cas de surcharge de choc transverse 
ou radial le ressort de rappel 1.4.4 en forme de U se déformera, jusqu'à ce que les masses 1.3.1, 1.3.2 tapent, aprés une 
certaine course suite à un choc, sur des butées prévues sur le báti rigide 1.1. Par ailleurs, il est possible de prévoir, dans les 
deux formes d'exécution d'un moyen d'entrainement à rayon variable 1.4, une limitation de l'espace à disposition pour le 
mouvement de la goupille 1.3.1.1 ou d'un cylindre coaxial à ladite goupille, par exemple par un alésage dans une partie du 
bâti 1.1. Cette option n'est pas illustrée aux figures, mais permet de limiter l'amplitude du mouvement de la goupille 1.3.1.1, 
respectivement des masses 1.3.1, 1.3.2, et de freiner la vitesse de rotation dans des cas de dépassement de vitesse par 
le frottement visqueux de l'air qui sera cisaillé dans le faible espace disponible entre la goupille 1.3.1.1 et ledit alésage ou 
par le frottement sec dans les cas extrémes. L'alésage dans une partie du bati 1.1 peut étre agencé de sorte à ce que, 
lors des chocs, la goupille 1.3.1.1 vient buter contre l'intérieur de l'alésage avant que le mécanisme ne soit endommagé. 


[0035] Dans les deux formes d'exécution du moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 décrit ci-dessus, le ressort de 
rappel 1.4.4 est choisi et calibré de sorte à former, d'une part, un moyen de couplage élastique qui est apte à coupler ledit 
moyen d'entrainement 1.4 à au moins une des masses 1.3.1, 1.3.2 de maniére à transmettre l'énergie recue de la part 
de la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante auxdites masses 1.3 et à mettre les masses 1.3.1, 1.3.2 
en mouvement lorsque ledit moyen d'entrainement 1.4 est entrainé par ladite source d'énergie. D'autre part, le ressort 
de rappel 1.4.4 est choisi et calibré de sorte à former un moyen de rappel élastique des masses 1.3.1, 1.3.2 assurant la 
fréquence propre du mouvement de ces masses 1.3.1, 1.3.2. En particulier, il posséde une constante élastique K adaptée à 
la fréquence de rotation stabilisée visée et apte à assurer une force de rappel linéaire. Par conséquent, le ressort de rappel 
1.4.4 sert simultanément de moyen de transmission de la force d'entrainement ainsi que de moyen de rappel élastique 
des masses 1.3.1,1.3.2 du dispositif de régulation. De maniére préférée et tel que c'est le cas dans la premiére forme 
d'exécution du dispositif de régulation illustrée aux fig. 1a à 1e, le moyen d'entrainement 1.4 est couplé de façon directe 
et décentralisée à une desdites masses 1.3.1,1.3.2 par l'intermédiaire dudit ressort de rappel 1.4.4. 


[0036] Les explications précédentes concernant la structure de la premiére forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger selon la présente invention, notamment au niveau de la structure portante 1.2 et des moyens 
d'inversion 1.5 ainsi qu'au niveau du moyen d'entrainement à rayon variable 1.4, permettent de comprendre facilement 
son fonctionnement. En effet, il ressort de la description figurant ci-dessus du dispositif de régulation illustrée aux fig. 1a à 
1 que, dés l'activation, voire le remontage, de la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante, l'entrainement 
du rouage par ladite source d'énergie provoque, indépendamment de l'utilisation de la premiére — ou de la deuxiéme 
forme d'exécution du moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 et par l'intermédiaire du pignon d'entrainement 1.4.1 
qui est intégré dans le rouage, une rotation du plateau rotatif 1.4.2. Ce dernier provoque à son tour, par l'intermédiaire 
du ressort de rappel 1.4.4 transmettant la force d'entrainement, un mouvement de la goupille 1.3.1.1 fixée au centre 
de masse М;, М; d'une des masses 1.3.1, 1.3.2, de sorte à ce que les masses 1.3.1, 1.3.2 de la paire de masses 1.3 
sont entrainées, avec leur structure portante pivotante 1.2 et les moyens d'inversion 1.5, en mouvement dans le plan de 
pivotement de la structure portante pivotante 1.2. La structure portante 1.2 et les moyens d'inversion 1.5, en particulier le 
pivot central Pi de la structure portante 1.2, formé par son axe de pivotement 1.2.3.1, ainsi que les quatre articulations P», 
P5, P4, Ps du parallélogramme formé par les moyens d'inversion 1.5 et une partie de la structure portante 1.2, garantissent 
un mouvement corrélé et symétrique des masses 1.3.1, 1.3.2 dans ledit plan de pivotement, lors duquel les centres de 
masse M,, M; de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 de ladite paire de masses 1.3 restent alignés avec l'axe de pivotement du 
palonnier 1.2.3 de la structure portante pivotante 1.2. En général, la coopération entre la structure portante 1.2 et les 
moyens d'inversion 1.5 définit un guidage des masses 1.3.1, 1.3.2 qui garantit un mouvement corrélé et symétrique de 
ces masses 1.3.1, 1.3.2 dans le plan de pivotement, permettant ainsi de réduire le déplacement du centre de masse de 
l'ensemble du dispositif de régulation. Lors de ce mouvement guidé des masses 1.3.1, 1.3.2, le ressort de rappel 1.4.4 
réalise, par son action en tant que ressort de rappel 1.4.4 exercant sur la masse entrainée 1.3.1, 1.3.2 une force de rappel 
linéaire orientée sensiblement radialement vers le centre du plateau rotatif 1.4.2 et le cas échéant en coopération avec 
le levier d'appui 1.4.3, 1.4.7, un guidage sensiblement radial de la goupille 1.3.1.1, respectivement du galet 1.3.1.2, et 
donc du centre de masse Mi, M» de la masse entraînée 1.3.1, 1.3.2, sur le plateau rotatif 1.4.2. Ainsi, sous l'effet de la 
rotation du plateau rotatif 1.4.2, du guidage sensiblement radial sur ledit plateau rotatif 1.4.2 et des masses 1.3.1, 1.3.2 
ainsi que du fait de la force de rappel centrale linéaire et isotrope exercée sur une masse en orbite, la goupille 1.3.1.1, 
respectivement le centre de masse M4, М, de la masse entraînée 1.3.1, 1.3.2 décrit une trajectoire circulaire ou elliptique 
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dont l'amplitude stabilise la vitesse de rotation du plateau rotatif 1.4.2, respectivement du rouage. ІІ en résulte une période 
du mouvement en rotation qui devrait être, au moins théoriquement, constante. 


[0037] Par conséquent, un dispositif de régulation selon la présente invention réalise un oscillateur harmonique iso- 
trope et permet alors de réguler intrinsèquement la vitesse de rotation du rouage auquel il est lié cinématiquement par 
l'intermédiaire du moyen d'entraînement à rayon variable 1.4, notamment du pignon d'entraînement 1.4.1. Il peut donc 
servir de base de temps en chronométrie, sans nécessité de connecter un échappement horloger conventionnel à ce 
rouage. Le dispositif de régulation à cinq pivots selon la première forme d’exécution décrite ci-dessus permet de réduire les 
déviations inévitables dans toute réalisation physique d’un oscillateur harmonique isotrope de sa période du mouvement en 
rotation théoriquement constante et souhaitée, étant donné qu'il est équilibré vis-à-vis de la gravité, c’est-à-dire des chan- 
gements de positions dans l'espace d'une montre hébergeant ce dispositif, ainsi que vis-a-vis des perturbations à cause 
d'accélérations linéaires, c'est-à-dire des chocs en translation. Par contre, la premiére forme d'exécution de ce dispositif 
de régulation n'est pas équilibrée vis-à-vis des accélérations rotatives, c'est-à-dire des chocs en rotation. L'excentricité de 
la goupille 1.3.1.1, respectivement du galet 1.3.1.2, et donc du centre de masse Mi, M; de la masse entraînée 1.3.1,1.3.2 
par rapport au centre du plateau rotatif 1.4.2 garantit un auto-démarrage du dispositif de régulation suite à un arrét ou une 
désactivation de la source d'énergie de la piéce d'horlogerie correspondante, par exemple suite au remontage du ressort 
de barillet en cas d'une source d'énergie mécanique. 


[0038] Dans la suite de la description, d'autres formes d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention 
seront décrites. Ces formes d'exécution se distinguent de la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation princi- 
palement par l'agencement et les caractéristiques résultantes de la structure portante pivotante ainsi que des moyens 
d'inversion utilisés, puis, parfois, par le nombre de masses montées sur la structure portante. Par contre, ces formes 
d'exécution peuvent comprendre, en outre, l'une ou l'autre des formes d'exécution du moyen d'entrainement à rayon 
variable 1.4 décrites ci-dessus ou tout autre moyen d'entrainement à rayon variable équivalent, ce qui s'applique égale- 
ment à la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation. De plus, le fonctionnement général des dispositifs de 
régulation correspondants est toujours analogue au fonctionnement de la premiére forme d'exécution d'un dispositif de 
régulation selon la présente invention. Pour ces raisons, la description suivante ne répétera pas les détails figurant déjà 
ci-dessus ni au niveau du moyen d'entrainement à rayon variable ni au niveau du fonctionnement de ces dispositifs, mais 
va se concentrer à l'explication de l'agencement et des caractéristiques des structures portantes ainsi que des moyens 
d'inversion correspondants et d'éventuelles particularités dans le fonctionnement des dispositifs de régulation correspon- 
dants qui en résultent. 


[0039] Une deuxieme forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention est illustrée aux fig. 3a 
à 3d. Ce dispositif de régulation comporte également deux masses 1.3.1, 1.3.2, c'est-à-dire une paire de masses 1.3, 
qui sont portées par une structure portante 1.2 correspondante. Dans cette forme d'exécution, la structure portante 1.2 
comprend un premier palonnier 1.2.3 et un deuxiéme palonnier 1.2.4 dont chacun comporte un axe de pivotement 1.2.3.1, 
1.2.4.1 lié par l'intermédiaire de paliers antichocs 1.2.3.2, 1.2.4.2 correspondants au báti rigide 1.1. De plus, la structure 
portante 1.2 comporte, de part et d'autre du premier palonnier 1.2.3 qui se trouve au milieu, deux bielles de suspension 
1.2.1, 1.2.2 portant chacune une desdites masses 1.3.1, 1.3.2. Les deux bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 sont orientées 
sensiblement perpendiculairement à l'axe longitudinal du premier palonnier 1.2.3 ainsi qu'articulées aussi bien à l'extrémité 
correspondante des masses 1.3.1, 1.3.2 qu'à l'extrémité correspondante du premier palonnier 1.2.3, par exemple à l'aide 
de paliers à rubis. Les moyens d'inversion 1.5 de la deuxiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la 
présente invention peuvent alors consister simplement en un premier levier d'inversion 1.5.1 articulé à une extrémité du 
deuxiéme palonnier 1.2.4 et fixé de l'autre cóté à la premiére masse 1.3.1 ainsi qu'un deuxiéme levier d'inversion 1.5.2 
articulé à l'autre extrémité du deuxiéme palonnier 1.2.4 et fixé de l'autre cóté à la deuxiéme masse 1.3.2 de la paire de 
masses 1.3, le deuxième palonnier 1.2.4 étant en effet orienté sensiblement perpendiculairement au premier palonnier 
1.2.3. De nouveau, les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 sont fabriqués de la façon la 
plus légére possible, les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 pouvant, de préférence, étre encore plus légers que les bielles de 
suspension 1.2.1, 1.2.2 et peuvent par exemple étre constitués par des double-bras triangulaires tels qu'illustrés aux fig. 3a 
à 3c. La deuxième forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention comporte alors huit pivots 
Р;, Pa, Рз, Pa, Ps, Pe, Р, Ps sous forme des deux axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1 du premier palonnier 1.2.3 et du 
deuxiéme palonnier 1.2.4 ainsi que des six articulations sur les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et les leviers d'inversion 
1.5.1, 1.5.2, tel que cela ressort par exemple de la fig. 3c. 


[0040] En ce qui concerne les fonctions attribuées à ces piéces, il est à noter, pour autant qu'il y a des particularités 
par rapport à ce qui a été décrit ci-haut par rapport à la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation, que le 
premier palonnier 1.2.3 assure, en coopération avec les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, la symétrie du mouvement 
corrélé des masses 1.3.1, 1.3.2 et l'équilibre par rapport à la direction perpendiculaire à la droite passant par les axes 
de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1 des palonniers 1.2.3, 1.2.4. Dans ce contexte, on peut remarquer que le premier palonnier 
1.2.3 peut étre légérement asymétrique par rapport à son axe de pivotement 1.2.3.1 afin de tenir compte de la différence 
de position des points d'accrochage des bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 sur les masses 1.3.1, 1.3.2. Le deuxiéme 
palonnier 1.2.4 assure, en coopération avec les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, la symétrie du mouvement et l'équilibre 
par rapport à l'autre direction dans le plan de pivotement de la structure portante 1.2, c'est-à-dire la direction paralléle à la 
droite passant par les axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1 des palonniers 1.2.3, 1.2.4. ll est à remarquer dans ce contexte 
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que, comme dans la premiére forme dexecution du dispositif de régulation, il n'est pas possible de séparer totalement les 
fonctions de la structure portante 1.2 et des moyens d'inversion 1.5, puisqu'au moins une de ces deux parties du dispositif 
a, et dans la deuxième forme d’exécution du dispositif de régulation chacun d’eux, deux fonctions, à savoir porter les 
masses ainsi que guider le mouvement afin de provoquer un mouvement corrélé et symétrique des masses 1.3.1, 1.8.2. 
Par conséquent, en fonction de la constellation spécifique, les moyens d'inversion 1.5 soit sont simplement situés sur la 
structure portante 1.2 soit forment simultanément partie de ladite structure portante 1.2. La forme et la composition des 
masses 1.3.1, 1.8.2 sont choisies de façon à assurer que, dans la position du dispositif illustrée à la fig. 3c, le centre de 
gravité de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 soit sur une droite passant par Гахе de pivotement du premier palonnier 1.2.3 et 
perpendiculaire à la droite passant par les axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1 des palonniers 1.2.8, 1.2.4. De plus, ce 
choix est fait de manière à ce que les positions des centres de gravité de chaque masse 1.8.1, 1.3.2 soient symétriques 
par rapport à la droite passant par les axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1 des palonniers 1.2.3, 1.2.4 ainsi que le centre 
de gravité de chaque masse 1.3.1, 1.3.2 soit sur une droite parallèle à la droite passant par les axes de pivotement 1.2.3.1, 
1.2.4.1 des palonniers 1.2.3, 1.2.4 et passant par l’articulation latérale correspondante du deuxième palonnier 1.2.4. En 
utilisant une telle configuration, les masses 1.3.1, 1.3.2 se déplacent, une fois entrainées par le moyen d'entraînement 
à rayon variable 1.4 correspondant par l'intermédiaire d'une goupille fixée au centre de gravité d'une des masses 1.3.1, 
1.3.2, en pseudo-translation et, pour des faibles amplitudes de déplacement, les mouvements parasites angulaires sont 
minimes, respectivement négligeables. Par ailleurs, les autres explications figurant ci-dessus par rapport à la premiére 
forme d'exécution du dispositif de régulation s'appliquent par analogie à la deuxiéme forme d'exécution. En particulier, 
ce dispositif de régulation à huit pivots est de méme équilibré vis-à-vis de la gravité et d'accélérations en translation. Les 
pivots des palonniers 1.2.3, 1.2.4 sont de nouveau, de préférence, des systémes antichocs construits selon le máme 
principe que le pivot d'un balancier — spiral horloger classique et tous les autres pivots sont également de type horloger, 
avec un axe de trés petit diamétre dans l'alésage d'un rubis. 


[0041] Une troisiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention est illustrée aux fig. 4a à 
4d. Ce dispositif de régulation comporte également deux masses 1.3.1, 1.3.2, c'est-à-dire une paire de masses 1.3, qui 
sont portées par une structure portante 1.2 correspondante. Dans cette forme d'exécution, les deux masses 1.3.1, 1.3.2 
sont disposées l'une sur l'autre dans deux plans parallèles, notamment de sorte à се que les centres de masse M, M des 
masses 1.3.1, 1.3.2 soient superposés en position neutre du dispositif, tel qu’illustree schématiquement à la fig. 4a. La 
structure portante 1.2 comprend dans ce cas un premier palonnier 1.2.3 et un deuxiéme palonnier 1.2.4 qui ont tous les 
deux sensiblement une forme de L ainsi qu'un troisiéme palonnier 1.2.5 de forme droite dont chacun comporte un axe de 
pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1 qui lientla structure portante 1.2, de préférence par l'intermédiaire de paliers antichocs 
1.2.3.2, 1.2.4.2, 1.2.5.2 correspondants, au báti rigide 1.1, les axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1 formant des 
pivots P4, Рг, Рз correspondants. Le premier palonnier 1.2.3 et le deuxième palonnier 1.2.4 sensiblement une forme de 
L comportent chacun un premier bras orienté vers les masses 1.3.1, 1.3.2 et un deuxième bras orienté vers le deuxième 
bras correspondant de l'autre palonnier sensiblement une forme de L. Le premier bras du premier palonnier 1.2.3 est 
articulé à son extrémité libre, par un pivot P4, à une extrémité d'une premiére bielle de suspension 1.2.1 qui porte en son 
milieu la premiére masse 1.3.1 et qui est articulé à l'autre extrémité, par un pivot Ps, à une extrémité d'un premier levier 
d'inversion 1.5.1 des moyens d'inversion 1.5. L'autre extrémité de ce premier levier d'inversion 1.5.1 est articulée, par 
un pivot Ро, à une extrémité du troisième palonnier 1.2.5. De manière similaire, le premier bras du deuxième palonnier 
1.2.4 est articulé à son extrémité libre, par un pivot P7, à une extrémité d'une deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 qui 
est située dans un plan paralléle au plan dans lequel se trouve la premiére bielle de suspension 1.2.1 et qui porte en son 
milieu la deuxiéme masse 1.3.2. L'autre extrémité de la deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 est articulée, par un pivot Ps, 
à une extrémité d'un deuxiéme levier d'inversion 1.5.2 des moyens d'inversion 1.5, ce deuxiéme levier d'inversion 1.5.2 
étant articulé à l'autre extrémité, par un pivot Ps, à l'autre extrémité du troisième palonnier 1.2.5. De plus, le deuxième 
bras du premier palonnier 1.2.3 et du deuxième palonnier 1.2.4 sont liés, par l'intermédiaire de pivots Pio, P11, à l'une, 
respectivement à l'autre extrémité d'un troisiéme levier d'inversion 1.5.3 des moyens d'inversion 1.5. Afin de disposer de 
l'espace nécessaire pour le troisiéme levier d'inversion 1.5.3, le deuxiéme bras du premier palonnier 1.2.3 forme un angle 
légèrement inférieure à un angle droit par rapport à son premier bras et le deuxième bras du deuxième palonnier 1.2.4 
forme un angle légérement supérieur à un angle droit par rapport à son premier bras, ou inversement. De nouveau, les 
bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3 sont fabriqués de la facon la plus légére 
possible. Ainsi, comme dans les autres formes d'exécution d'un dispositif de régulation décrites ci-dessus ou ci-dessous 
comportant plusieurs palonniers, les trois palonniers 1.2.3, 1.2.4, 1.2.5 sont connectés par une chaine cinématique formée 
par les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, 1.5.3 qui sont situés sur ou forment partie 
de la structure portante 1.2. 


[0042] La troisiéme forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention comporte alors onze pivots 
Pi, Po, Рз, Pa, Ps, Pe, Pr, Ps, Po, Pio, P11 sous forme de trois axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1 des trois palonniers 
1.2.3, 1.2.4, 1.2.5 ainsi que de huit articulations sur les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et les leviers d'inversion 1.5.1, 
1.5.2, 1.5.3, tel que cela ressort par exemple de la fig. 4a. Dans ce contexte, il faut encore préciser que, d'un cóté, les 
pivots Ра, Ps, et, de l'autre côté, les pivots Ps, P7 sont superposés en position neutre du dispositif sans pourtant être en 
contact. De plus, afin de garantir le guidage souhaité du mouvement des masses 1.3.1, 1.3.2, la distance entre les pivots 
P, et Ps est égale à la distance entre les pivots P; et Pg ainsi qu'à la distance entre les pivots P et Py. De préférence, 
cette distance correspond aussi à la distance entre les pivots Р; et Р, qui peut tout de méme être choisi différemment 
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en modifiant les angles entre le premier bras et le deuxieme bras du premier et du deuxieme palonnier 1.2.3, 1.2.4. De 
méme, la distance entre les pivots P4 еї P4 est égale à la distance entre les pivots Р» et P7, à la distance entre les pivots 
Pg et Po, ainsi qu'à la distance entre les pivots Ps et Pe. 


[0043] En ce qui concerne les fonctions attribuées à ces pièces, il est à noter, pour autant qu'il y a des particularités par 
rapport à ce qui a été décrit ci-haut par rapport à la première et à la deuxième forme d'exécution du dispositif de régulation, 
que les premier et deuxième palonniers 1.2.8, 1.2.4 assurent, en coopération avec les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 
et le troisième levier dinversion 1.5.3, la symétrie du mouvement corrélé des masses 1.3.1, 1.3.2 et l'équilibre par rapport 
à une première direction dans le plan de pivotement, tandis que le troisième palonnier 1.2.5 assure, en coopération avec 
les premier et deuxième leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, la symétrie du mouvement corrélé des masses 1.8.1, 1.3.2 et 
l'équilibre par rapport à la direction perpendiculaire à ladite première direction dans le plan de pivotement. Par ailleurs, du 
fait mentionné ci-dessus que les masses 1.3.1, 1.3.2 sont situées l’une sur l’autre, ce dispositif comprend un double plan de 
pivotement de la structure pivotante 1.2. Finalement, il reste à noter par rapport à cette forme d'exécution que ce dispositif 
de régulation à onze pivots est équilibré vis-à-vis de la gravité et d'accélérations en translation ainsi que, contrairement 
aux première et deuxième formes d'exécution du dispositif de régulation et du fait de la disposition des masses 1.3.1, 
1.3.2 de manière à ce que les centres de gravité М1, М, des masses 1.8.1, 1.3.2 soient confondus en position neutre du 
dispositif, également vis-à-vis d'accélérations en rotation. 


[0044] Une quatrième forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention est illustrée aux fig. 5a 
à 5f. Ce dispositif de régulation comporte également deux masses 1.3.1, 1.3.2, c'est-à-dire une paire de masses 1.3, qui 
sont portées par une structure portante 1.2 correspondante, les deux masses 1.3.1, 1.3.2 étant de nouveau disposées 
l'une sur l'autre dans deux plans parallèles, notamment de sorte à ce que les centres de masse M;, М; des masses 
1.3.1, 1.3.2 soient superposés en position neutre du dispositif, tel qu'illustrée schématiquement aux fig. 5a à 5c. Dans 
cette forme d'exécution, la structure portante 1.2 comprend un premier palonnier 1.2.3, un deuxième palonnier 1.2.4, un 
troisiéme palonnier 1.2.5 et un quatriéme palonnier 1.2.6 dont chacun comporte un axe de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1, 
1.2.5.1, 1.2.6.1 lié par l'intermédiaire de paliers antichocs 1.2.3.2, 1.2.4.2, 1.2.5.2, 1.2.6.2 correspondants au báti rigide 
1.1 et dont chacun a deux bras de longueur identiques et perpendiculaires l'un à l'autre. Le premier palonnier 1.2.3 et 
le deuxième palonnier 1.2.4 portent, à l'aide de première et deuxième bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, la première 
masse 1.3.1. À cet effet, la première bielle de suspension 1.2.1 est articulée à une de ses extrémités à un bras du premier 
palonnier 1.2.3 et à son autre extrémité à ladite première masse 1.3.1, tandis que la deuxième bielle de suspension 1.2.2 
est articulée à une de ses extrémités à un bras du deuxiéme palonnier 1.2.4 et est fixée à son autre extrémité à ladite 
première masse 1.3.1. De manière analogue, le troisième palonnier 1.2.5 et le quatrième palonnier 1.2.6 portent, à l'aide 
des troisième et quatrième bielles de suspension 1.2.7, 1.2.8, la deuxième masse 1.3.2. À cet effet, la troisième bielle 
de suspension 1.2.7 est articulée à une de ses extrémités à un bras du troisiéme palonnier 1.2.5 et est fixée à son autre 
extrémité à ladite deuxiéme masse 1.3.2, tandis que la quatriéme bielle de suspension 1.2.8 est articulée à une de ses 
extrémités à un bras du quatrième palonnier 1.2.6 et son autre extrémité à ladite deuxième masse 1.3.2. De plus, la 
structure portante 1.2 comporte dans cette forme d'exécution du dispositif de régulation un premier levier d'inversion 1.5.1 
des moyens d'inversion 1.5 qui est articulé à une de ses extrémités à l'autre bras du premier palonnier 1.2.3 et à son autre 
extrémité à l'autre bras du troisième palonnier 1.2.5 ainsi qu'un deuxième levier d'inversion 1.5.2 qui est articulé à une de 
ses extrémités à l'autre bras du deuxiéme palonnier 1.2.4 et à son autre extrémité à l'autre bras du quatriéme palonnier 
1.2.6. Par conséquent, de facon similaire que dans les autres formes d'exécution d'un dispositif de régulation décrites 
ci-dessus ou ci-dessous comportant plusieurs palonniers, les quatre palonniers 1.2.3, 1.2.4, 1.2.5, 1.2.6 sont connectés 
par une chaine cinématique formée par les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, 1.2.7, 1.2.8 et les leviers d'inversion 1.5.1, 
1.5.2 qui sont situés sur ou forment partie de la structure portante 1.2. 


[0045] Tel que cela ressort par exemple de la fig. 5d, la quatrieme forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la 
présente invention comporte quatorze pivots P4, P», Рз, Pa, Ps, Pe, P7, Ps, Ро, P10, P11, P12, P13, P14 sous forme de quatre 
axes de pivotement 1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1, 1.2.6.1 des quatre palonniers 1.2.3, 1.2.4, 1.2.5, 1.2.6, de six articulations sur 
les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, 1.2.7, 1.2.8, ainsi que de quatre articulations sur les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2. 
L'agencement des piéces est de sorte que, en position neutre du dispositif, les pivots Pz et Pg, d'une part, et les pivots 
Ps et Pio, d'autre part, sont superposés, sans pourtant être en contact, tel que les bielles de suspension correspondantes 
1.2.1 et 1.2.7, d'une part, et 1.2.2 et 1.2.8, d'autre part. Du fait de la disposition des masses 1.3.1, 1.3.2 de maniére à ce 
que les centres de gravité Mı, M» des masses 1.3.1, 1.3.2 soient confondus en position neutre du dispositif, cette forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation à quatorze pivots est également équilibrée vis-à-vis de la gravité et d'accélérations 
en translation ainsi que d'accélérations en rotation. Le fonctionnement général de ce dispositif correspond par ailleurs aux 
explications figurant ci-dessus, notamment en termes de l'entrainement par l'intermédiaire du moyen d'entrainement à 
rayon variable 1.4, sauf qu'une goupille 1.3.2.1 a dans ce cas été placée, à titre d'exemple, sur la deuxième masse 1.3.2. 


[0046] Dans la suite de la description, plusieurs autres formes d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente in- 
vention seront décrites, ces formes d'exécution correspondant à des variantes et des réalisations alternatives, par exemple 
à l'aide de moyens équivalents, des formes d'exécution du dispositif de régulation décrites ci-dessus, cela principalement 
au niveau de la réalisation de la structure portante pivotante ainsi que des moyens d'inversion, plus particulièrement au 
niveau des moyens utilisés pour la réalisation des pivots. De ce fait, il est évident que ces formes d'exécution peuvent 
comprendre, en outre, l'une ou l'autre des formes d'exécution du moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 décrites ci- 
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dessus ou tout autre moyen dentrainement a rayon variable équivalent, sans qu'il soit nécessaire de décrire ces moyens 
d’entrainement à cet endroit. De plus, le fonctionnement général de ces dispositifs de régulation alternatifs est analogue 
au fonctionnement de la forme d’exécution correspondante du dispositif de régulation figurant ci-dessus. Pour ces raisons, 
la description suivante ne répétera pas les détails figurant déjà ci-dessus ni au niveau du moyen d'entraînement à rayon 
variable ni au niveau du fonctionnement de ces dispositifs, mais va se concentrer à l'explication de la réalisation alternative 
des structures portantes ainsi que des moyens dinversion correspondants et d'éventuelles particularités dans le fonction- 
nement des dispositifs de régulation correspondants qui en résultent. 


[0047] À cet effet, les fig. 6a à 6h montrent schématiquement des réalisations alternatives de la première forme d'exécution 
d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention décrite ci-dessus à l'aide des fig. 1a 
à 1. En particulier, les fig. 6a et 6b illustrent une réalisation alternative de la premiére forme d'exécution du dispositif de 
régulation d'un mécanisme horloger utilisant des guidages à couteaux. Dans ce cas, afin de minimiser le frottement et les 
jeux dans la transmission, les quatre pivots P», Рз, Ра, Ps situés aux coins du parallélogramme mentionné ci-dessus dans 
le contexte de la description de la premiére forme d'exécution et formé par le palonnier 1.2.3, les premier et deuxiéme 
leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 etla deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 sont construits à l'aide de guidages à couteaux au 
lieu de paliers à rubis. À cette fin, le premier levier d'inversion 1.5.1. et la deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 présentent, 
aux endroits des pivots Р, Рз, Pa, Ps, des encoches en V dont chacune est apte à héberger un tranchant de couteau 
prévu sur les extrémités du palonnier 1.2.3 et du deuxiéme levier d'inversion 1.5.2. Ceci permet d'éviter le jeu d'un palier 
à rubis et d'intégrer un systéme antichoc. De plus, deux ressorts sont disposés de part et d'autre de la deuxiéme masse 
1.3.2, dans chaque cas à l'extérieur du palonnier 1.2.3, respectivement du deuxième levier d'inversion 1.5.2, tel qu'illustré 
à titre d'exemple aux fig. 6a et 6b, afin de produire une pré-charge dans le parallélogramme, ce qui génére un peu de 
frottement au niveau de chaque palier à couteau. Pour assurer une meilleure symétrie du systéme, les deux ressorts 
peuvent alternativement être disposés de part et d'autre de la deuxième masse 1.3.2 par rapport à la 3ème dimension 
non-visible sur la fig. 6b, c'est-à-dire en dessous et/ou au-dessus du palonnier 1.2.3, respectivement du deuxiéme levier 
d'inversion 1.5.2. La longueur des ressorts est sensiblement identique à celle du palonnier 1.2.3 et du deuxième levier 
d'inversion 1.5.2, afin d'éviter des forces de rappel dans la position de repos. De plus, le palonnier 1.2.3 et le deuxième 
levier d'inversion 1.5.2 ont des excroissances, non-visibles aux figures, de part et d'autre du premier levier d'inversion 
1.5.1 et de la deuxième bielle de suspension 1.2.2 afin de limiter le déplacement relatif et d'assurer le retour des couteaux 
au fond des encoches en V suite à un choc, puis afin d'éviter tout démontage intempestif lors de chocs. Sur chaque palier 
à couteau, une butée latérale trés proche du tranchant du couteau est prévue afin d'éviter un déplacement le long de ladite 
3éme dimension non-visible sur la fig. 6b. Par ailleurs, le fonctionnement de cette réalisation alternative de la première 
forme d'exécution du dispositif de régulation correspond aux explications détaillées figurant ci-dessus. 


[0048] Les fig. бс à 6f illustrent une réalisation alternative préférée de la première forme d'exécution du dispositif de 
régulation selon la présente invention utilisant un guidage à lame flexible. En effet, un tel dispositif de régulation peut étre 
réalisé à l'aide des lames flexibles, ce qui permet de minimiser encore plus les jeux et le frottement généré au niveau 
des pivots. Une telle réalisation nécessite de veiller à ce que la rigidité des lames flexibles utilisées ne perturbe pas le 
fonctionnement du dispositif de régulation, notamment à ce que leur utilisation ne produit pas une fréquence propre trop 
élevée au niveau du plateau rotatif 1.4.2 du moyen d'entrainement 1.4 tout en garantissant une constance de la force 
de rappel centripéte par le ressort de rappel 1.4.4 quelle que soit la position angulaire du plateau rotatif 1.4.2 du moyen 
d'entrainement 1.4. Dans la réalisation alternative de la premiére forme d'exécution du dispositif de régulation illustrée 
aux fig. 6c à 6f, le palonnier 1.2.3 est toujours lié au báti rigide par l'intermédiaire d'un palier antichoc réalisant le pivot 
central P1, mais présente des ouvertures dans ses bras latéraux permettant de loger de manière libre en translation, d'un 
cóté, la piéce formée par la premiére bielle de suspension 1.2.1 et le premier levier d'inversion 1.5.1 et, de l'autre cóté, la 
deuxiéme bielle de suspension 1.2.2. La premiére bielle de suspension 1.2.1 et la deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 
comprennent chacune, disposée de maniére paralléle à leur axe longitudinal respectif, une lame flexible qui est fixée à une 
extrémité à une protrusion latérale à l'extrémité extérieure des bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 et à l'autre extrémité à 
l'extrémité correspondante du palonnier 1.2.3. Le deuxième levier d'inversion 1.5.2 est entièrement réalisé en tant que lame 
flexible et est attaché à ses extrémités au premier levier d'inversion 1.5.1 et à la deuxiéme bielle de suspension 1.2.2. Les 
lames flexibles peuvent étre fixées aux piéces correspondantes de la structure portante 1.2, respectivement des moyens 
d'inversion 1.5, par tout moyen connu à l'homme du métier ou peuvent également étre fabriquées en monobloc avec ces 
piéces, et aussi avec les masses 1.3.1, 1.3.2, par exemple par découpage par électroérosion à fil ou réalisé en Si par des 
procédés conventionnels, avec des zones d'épaisseur en flexion trés fines et, le cas échéant, avec des piéces rapportées 
en matériau de haute densité pour assurer les masses 1.3.1, 1.3.2. Dans une réalisation alternative non-illustrée aux 
figures, le pivot central Pi peut étre assuré par un guidage élastique à lames croisées ou à lames concourantes, un 
systéme anti-surcharge étant intégré dans ces deux cas soit entre l'ensemble lames croisées et le báti rigide 1.1, soit entre 
l'ensemble lames croisées et les autres parties de la structure portante pivotante 1.2. Par ailleurs, le fonctionnement de 
cette réalisation alternative du dispositif de régulation est identique à celui de la premiére forme d'exécution du dispositif 
de régulation. 


[0049] Les fig. 6g et 6h illustrent encore une autre réalisation alternative préférée de la premiére forme d'exécution du 
dispositif de régulation utilisant une conception monolithique. Dans ce cas, toutes les parties de la structure portante 
1.2 et des moyens d'inversion 1.5 et, si souhaité, également les masses 1.3.1, 1.3.2 et leurs éléments de fixation, sont 
sous la forme d'une seule piéce monolithique qui peut par exemple étre découpée par électroérosion à fil ou fabriquée 
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par tout autre procédé conventionnel connu à l'homme du métier. Au cas ой les masses forment des pièces séparées, 
chacune d'elles peut par exemple être réalisée en deux parties et serrée sur la pièce monolithique aux endroits adéquats. 
La structure portante 1.2, respectivement le palonnier central 1.2.3, comprend dans cette réalisation alternative une partie 
en U 1.2.3.3 qui réalise le pivot central Pi et est fixée par serrage sur le bâti rigide 1.1. Ce dispositif peut être protégé 
contre les chocs hors plan en étant disposé avec du jeu entre deux plaques, par exemple la platine et un pont du bâti 
rigide 1.1, afin que les masses 1.3.1, 1.8.2 viennent buter contre ces plaques avant d’atteindre leur limite élastique. Par 
ailleurs, le fonctionnement de cette réalisation alternative du dispositif de régulation est identique à celui de la première 
forme d'exécution du dispositif de régulation. 


[0050] En général, malgré que les alternatives au niveau de la réalisation concréte, notamment des parties de la structure 
portante et des moyens d'inversion 1.5 ainsi que des pivots, ont été décrites ci-dessus dans le contexte de la premiére 
forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention, il est évident que ces réalisations utilisant 
des lames à couteaux, des lames flexibles, ou une conception monolithique peuvent étre transposées aux autres formes 
d'exécution du dispositif de régulation décrites ci-dessus ou ci-dessous. 


[0051] Les fig. 7a à 7j montrent schématiquement des réalisations alternatives de la deuxiéme forme d'exécution d'un 
dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention décrite ci-dessus à l'aide des fig. 3a à 3d. En 
particulier, les fig. 7a à 7d illustrent une réalisation alternative de la deuxiéme forme d'exécution du dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger dans laquelle tous les palonniers sont positionnés à l'extérieur par rapport aux masses. En effet, 
en fonction de la configuration de la piéce d'horlogerie dans lequel le dispositif devrait étre intégré, respectivement de son 
mouvement, il peut étre avantageux de déplacer le premier palonnier 1.2.3 en dehors de la zone oü se trouvent les deux 
masses 1.3.1, 1.3.2. Par ailleurs, les remarques figurant ci-dessus au sujet des positions relatives des pivots P1, Po, Ps, 
Pa, Ps, Pe, P7, Pg et des centres de gravité des masses de la deuxième forme d'exécution d'un dispositif de régulation sont 
toujours valables et le fonctionnement de cette réalisation alternative du dispositif de régulation est également identique 
à celui de la deuxiéme forme d'exécution du dispositif de régulation. 


[0052] Les fig. 7e et 7f illustrent une réalisation alternative de la deuxième forme d'exécution du dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger dans laquelle l'instruction technique de la réalisation alternative décrite ci-dessus comportant 
des palonniers positionnés à l'extérieur par rapport aux masses est combinée à l'instruction technique de la réalisation 
alternative illustrée dans le contexte des fig. 6c à 6f, c'est-à-dire d'utiliser un guidage à lame flexible. En effet, le dispositif 
représenté schématiquement aux fig. 7e et 7f comprend, au lieu de paliers antichocs ou à rubis réalisant des pivots comme 
dans la forme d'exécution représentée aux fig. 7a à 7d, des guidages à lames flexibles ou autre segment de section 
variable assurant la fonctionnalité d'un pivot. Les pivotements des palonniers 1.2.3, 1.2.4 sont assurés chacun par deux 
lames fixées au báti rigide 1.1 et fixées au palonnier respectif, de sorte à ce que le point d'intersection des deux lames est, 
pour des petits mouvements, assimilable au centre de pivotement du palonnier correspondant. La disposition présentée 
propose des lames les plus longues possible afin de minimiser les forces et moments de rappel, mais il est possible 
de raccourcir ces piéces en fonction des besoins. De plus, dans cette réalisation, les quatre lames flexibles formant les 
leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 sont toutes reliées au deuxième palonnier 1.2.4. Deux de ces lames relient les extrémités du 
palonnier 1.2.4 aux masses 1.3.1, 1.3.2, tandis que les deux autres lames sont reliées respectivement à des excroissances 
des masses 1.3.1, 1.3.2 en direction du deuxième palonnier 1.2.4 et à un bossage proche du centre de pivotement de 
ce palonnier 1.2.4. Ces derniéres deux lames peuvent étre réalisées en une seule piéce continue fixée en son centre au 
deuxiéme palonnier 1.2.4. Il est également possible d'allonger ces deux lames en fixant chacune de ces lames sur le cóté 
opposé du palonnier 1.2.4 et en choisissant des formes de lame permettant le croisement des lames sans interférence. 


[0053] Les fig. 7g et 7h illustrent une réalisation alternative de la deuxiéme forme d'exécution du dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger correspondant sensiblement à la forme d'exécution selon les fig. 7e et 7f, sauf que dans la réali- 
sation selon les fig. 7g et 7h les quatre lames flexibles formant les leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2 ne sont pas toutes reliées 
au deuxiéme palonnier 1.2.4. Dans cette réalisation, si deux de ces lames relient toujours les extrémités du palonnier 1.2.4 
aux masses 1.3.1, 1.3.2, les deux autres lames sont en effet chacune reliée à une excroissance de la masse respective 
1.3.1, 1.3.2 en direction du deuxiéme palonnier 1.2.4 et au báti rigide 1.1, de sorte à ce que dans cette réalisation les 
pivots Ps, Pe sont réalisés à l'aide d'une connexion au báti rigide 1.1 au lieu d'une connexion au deuxiéme palonnier 1.2.4. 
Dans les réalisations alternatives selon les fig. 7e et 7f ainsi que selon les fig. 7g et 7h, les lames qui relient les extrémités 
du palonnier 1.2.4 aux masses 1.3.1, 1.3.2 sont disposées de telle sorte que leur prolongement passe par les centres 
de gravité de chacune des masses 1.3.1, 1.3.2 afin de limiter les moments parasites sur les masses. Évidemment, dans 
les deux réalisations alternatives, il est aussi possible de réaliser toute la piéce comportant la structure portante 1.2, les 
moyens d'inversion 1.5, et les masses 1.3.1, 1.3.2 par une piéce monolithique telle que décrite ci-dessus dans le contexte 
des fig. 6g et 6h. Dans tous ces cas, le fonctionnement de ces réalisations alternatives du dispositif de régulation corres- 
pondant est analogue à celui de la deuxiéme forme d'exécution du dispositif de régulation illustrée aux fig. 3a à 3d. 


[0054] Les fig. 7i et 7j illustrent encore une autre réalisation alternative de la deuxième forme d'exécution du dispositif 
de régulation d'un mécanisme horloger utilisant un guidage à lames flexibles dont la direction correspond à la direction 
de l'effort principal et similaire au guidage à lames flexibles des réalisations selon les fig. 7e et 7f ainsi que selon les 
fig. 7g et 7h. Par contre, cette réalisation comporte, au niveau de chaque palonnier 1.2.3, 1.2.4, un pivot central P1, P2 
réalisé par l'intermédiaire d'une goupille 1.2.3.1, 1.2.4.1 combinée avec un trou oblong dont l'axe longitudinal est orienté 
dans le sens de la lame flexible correspondante. De méme, les bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 portant les masses 
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1.3.1, 1.3.2, montées dans cette forme d'exécution sur le deuxième palonnier 1.2.4, comportent chacune à l'extrémité 
articulée au deuxième palonnier 1.2.4 une goupille coopérant avec un trou oblong correspondant aux extrémités dudit 
deuxiéme palonnier 1.2.4. Un guidage par ce systéme trou oblong - goupille assure que la mobilité perpendiculaire a la 
direction de la lame correspondante soit bloquée, au jeu entre le trou oblong et la goupille près, tout en permettant à l’aide 
du trou oblong d'éviter un surguidage. Le mouvement relatif au niveau de la goupille et le trou oblong est très faible, ce 
qui limite drastiquement l'énergie dissipée. Sur les figures, pour le pivotement des palonniers 1.2.3, 1.2.4, le trou oblong 
est réalisé sur la pièce mobile et la goupille est montée sur le bâti fixe, mais l'inverse est possible. La position du trou 
oblong et de la goupille peut également être inversée aux articulations situées entre le deuxième palonnier 1.2.4 et les 
bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2. Par ailleurs, du fait de la fixation des bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 portant les 
masses 1.3.1, 1.3.2 sur le deuxième palonnier 1.2.4, cette forme d'exécution du dispositif comporte des leviers dinversion 
supplémentaires 1.5.3, 1.5.4, 1.5.5, 1.5.6 dont deux, à savoir ceux formés par les lames flexibles 1.5.5, 1.5.6 illustrées 
aux fig. 7i et 7j, sont chacun fixé à une extrémité au centre du palonnier correspondant 1.2.3, 1.2.4 et à l’autre extrémité 
au bâti rigide 1.1. Comme pour les réalisations alternatives du dispositif de régulation décrites précédemment, le rapport 
entre les longueurs des bras du premier palonnier 1.2.3 peut être adapté selon la position de fixation des lames flexibles 
sur les masses 1.3.1, 1.3.2 et leurs prolongations. De nouveau, le prolongement des lames flexibles 1.5.1, 1.5.2 passe par 
le centre de gravité de la masse correspondante 1.8.1, 1.3.2 et le fonctionnement général de cette réalisation alternative 
du dispositif de régulation est analogue aux explications figurant ci-dessus. 


[0055] En général, bien que ces alternatives au niveau de la réalisation concrète, notamment en termes de la disposi- 
tion géométrique de certaines parties du dispositif, ont été décrites ci-dessus dans le contexte de la deuxième forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention, il est évident que des modifications similaires peuvent 
étre appliquées aux autres formes d'exécution du dispositif de régulation décrites ci-dessus ou ci-dessous. 


[0056] Les fig. 8a à 8d montrent schématiquement et à titre d'exemple une forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger construite sur la base de la premiére forme d'exécution du dispositif décrite ci-dessus, mais 
modifiée de maniére à ce que le dispositif soit équilibré non seulement vis-à-vis de la gravité et d'accélérations en trans- 
lation, mais également vis-à-vis d'accélérations en rotation. En effet, une autre mesure permettant d'éviter des moments 
perturbateurs dus aux accélérations angulaires, à cóté d'une disposition des masses de maniére à ce que les centres 
de gravité des masses soient confondus en position neutre du dispositif de régulation, consiste à prévoir des dispositifs 
identiques à ceux mentionnés ci-haut, par exemple un dispositif selon la premiére forme d'exécution du dispositif illustrée 
aux fig. 1a à 1, auxquels on ajoute un dispositif identique, mais relié au premier dispositif avec des palonniers et des leviers 
d'inversion permettant d'inverser l'effet des accélérations en rotation sur les masses. La forme d'exécution du dispositif 
de régulation selon les fig. 8a à 8d est un exemple de ce type de dispositif et correspond à la combinaison de deux dis- 
positifs selon la première forme d'exécution du dispositif selon les fig. 1a à 1. La première sous-entité du dispositif selon 
les fig. 8a à 8d comprend donc un premier palonnier 1.2.3 pivotant autour d'un premier axe de pivotement 1.2.3.1, des 
première et deuxième bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, des premier et deuxième leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, et des 
première et deuxième masses 1.3.1, 1.3.2, ces pièces étant assemblées tel que décrit dans le contexte de la première 
forme d'exécution du dispositif illustrée aux fig. 1a à 1. La deuxième sous-entité du dispositif selon les fig. 8a à 8d comprend 
de façon analogue un deuxième palonnier 1.2.4 pivotant autour d'un deuxième axe de pivotement 1.2.4.1, des troisième et 
quatrième bielles de suspension 1.2.5, 1.2.6, des troisième et quatrième leviers d'inversion 1.5.3, 1.5.4, et des troisième et 
quatrieme masses 1.3.3,1.3.4, ces piéces étant assemblées de la méme maniére. De plus, ce dispositif comprend encore 
un cinquième levier d'inversion 1.5.5 ainsi qu'un troisième palonnier 1.2.7 pivotant autour du troisième axe de pivotement 
1.2.7.1 et des sixième et septième leviers d'inversion 1.5.6, 1.5.7. Les deux sous-entités sont liés cinématiquement, d'une 
part, à l'aide du cinquième levier d'inversion 1.5.5 qui est lié à des prolongements respectifs des premier et deuxième 
palonniers 1.2.3, 1.2.4 et qui transmet le mouvement du premier palonnier 1.2.3 pivotant autour du premier axe de pivote- 
ment 1.2.3.1 au deuxième palonnier 1.2.4 pivotant autour du deuxième axe de pivotement 1.2.4.1. La disposition géomé- 
trique, tel que cela ressort en outre de la fig. 8b, fait en sorte que les mouvements angulaires du premier palonnier 1.2.3 
et du deuxiéme palonnier 1.2.4 soient inversés. D'autre part, les sixieme et septieme leviers d'inversion 1.5.6, 1.5.7 sont 
chacun articulé à une de leurs extrémités à une extrémité dudit troisiéme palonnier 1.2.7 et à l'autre de leurs extrémités 
à un prolongement respectif de la deuxième bielle de suspension 1.2.2 de la première sous-entité, respectivement à un 
prolongement respectif de la quatrieme bielle de suspension 1.2.6 de la deuxiéme sous-entité. Ainsi, par l'intermédiaire 
du troisième palonnier 1.2.7 pivotant autour du troisième axe de pivotement 1.2.7.1, lesdits sixième et septième leviers 
d'inversion 1.5.6, 1.5.7 transmettent le déplacement de la deuxiéme bielle de suspension 1.2.2 de la premiére sous-entité 
à la quatriéme bielle de suspension 1.2.6 de la deuxiéme sous-entité, le troisieme palonnier 1.2.7 et lesdits prolongements 
sur les deuxième et quatrième bielle de suspension 1.2.2,1.2.6 permettant d'assurer une inversion du mouvement entre la 
première sous-entité et la deuxième sous-entité. Pour produire le méme effet, il est aussi possible d'articuler le septième 
levier d'inversion 1.5.7 sur un prolongement du troisième levier d'inversion 1.5.3 au lieu de l'articuler à un prolongement de 
la quatriéme bielle de suspension 1.2.6 de la deuxiéme sous-entité. Ce méme dispositif de régulation peut bien entendu 
étre réalisé en utilisant un guidage à lames flexibles, un guidage à couteaux, ou une piéce monolithique comme décrit 
ci-haut. Tel que cela ressort également de la fig. 8b, ce dispositif possède dix-sept pivots et est équilibré vis-à-vis de la 
gravité ainsi que vis-à-vis d'accélérations en translation et d'accélérations en rotation. 


[0057] De maniére analogue à la forme d'exécution du dispositif de régulation illustrée aux fig. 8a à 8d, les fig. 9a à 
9c montrent schématiquement et à titre d'exemple une réalisation alternative de la troisième forme d'exécution d'un dis- 
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positif de regulation d'un mécanisme horloger décrite ci-dessus dans le contexte des fig. 4a a 4d, la forme dexecution 
du dispositif selon les fig. 9a à 9c étant réalisée en utilisant deux dispositifs partiellement superposés selon la première 
forme d'exécution du dispositif de régulation selon les fig. 1a à 1e. Le dispositif est donc construit de méme sur la base 
d'une premiére sous-entité et d'une deuxiéme sous-entité qui comprennent chacune les mémes composants qu'énuméré 
ci-dessus, à savoir un premier palonnier 1.2.3 pivotant autour d'un premier axe de pivotement 1.2.3.1, des premiére et 
deuxiéme bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, des premier et deuxiéme leviers d'inversion 1.5.1, 1.5.2, et des premiére 
et deuxiéme masses 1.3.1, 1.3.2 pour la premiére sous-entité ainsi qu'un deuxiéme palonnier 1.2.4 pivotant autour d'un 
deuxiéme axe de pivotement 1.2.4.1, des troisiéme et quatriéme bielles de suspension 1.2.5, 1.2.6, des troisiéme et qua- 
trieme leviers d'inversion 1.5.3, 1.5.4, et des troisiéme et quatriéme masses 1.3.3, 1.3.4 pour la deuxiéme sous-entité, 
ces sous-entités étant chacune assemblées de la méme maniére que décrite ci-dessus. Ces deux sous-entités sont dans 
la forme d'exécution du dispositif selon les fig. 9a à 9c positionnées l'une par rapport à l'autre de maniére à ce que les 
centres de gravité М1, Мә de la masse 1.3.1 de la première sous-entité et de la masse 1.3.3 de la deuxième sous-entité 
soient confondus. De plus, ces deux sous-entités sont simplement liées cinématiquement l'une à l'autre en faisant pas- 
ser la goupille 1.3.1.1 montée par exemple au centre de gravité M i de la masse 1.3.1 à travers un alésage, équipé de 
préférence d'un rubis afin de minimiser le frottement, prévu au centre de gravité М» de la masse 1.3.3. Évidemment, la 
constellation inverse est possible. Dans ce contexte on peut aussi noter que, la goupille 1.3.1.1, respectivement le galet 
1.3.1.2 mentionné ci-haut, peut dans toutes les formes d'exécution étre fixé sur le ressort de rappel 1.4.4 du plateau ro- 
tatif 1.4.2 du moyen d'entrainement à rayon variable 1.4 au lieu d'étre fixé sur une masse qui comporte dans ce cas un 
moyen d'interaction avec la goupille, par exemple un logement correspondant. Ce dispositif possède, tel que cela ressort 
en outre de la fig. 9b, onze pivots, dont le pivot P41 réalisé par la goupille 1.3.1.1 ainsi que situé aux centres de gravité 
М,, M, des masses 1.3.1, 1.3.3, et est équilibré vis-à-vis de la gravité ainsi que vis-à-vis d'accélérations en translation et 
d'accélérations en rotation. Le fonctionnement général de cette réalisation alternative d'un dispositif de régulation est de 
nouveau analogue aux explications figurant ci-dessus. 


[0058] Les fig. 10a à 10f montrent schématiquement et à titre d'exemple une réalisation alternative de la quatrième forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger décrite ci-dessus dans le contexte des fig. 5a à 5f, la 
forme d'exécution du dispositif selon les fig. 10a à 10f étant réalisée en utilisant des masses en forme d'haltéres. À cet 
effet et tel que visible aux fig. 10a et 10d, chacune des première et deuxième bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 portant la 
première masse 1.3.1 ainsi que des troisième et quatrième bielles de suspension 1.2.7, 1.2.8 portant la deuxième masse 
1.3.2 sont dans cette forme d'exécution alternative, en comparaison avec la quatriéme forme d'exécution illustrée aux 
fig. 5a à 5f, prolongée symétriquement par rapport aux articulations les reliant aux premier et deuxiéme palonniers 1.2.3, 
1.2.4, respectivement aux troisième et quatrième palonniers 1.2.5, 1.2.6. De plus, chaque bras des première et deuxième 
bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2 ainsi que des troisiéme et quatriéme bielles de suspension 1.2.7, 1.2.8 porte à ses 
extrémités opposées une masse identique 1.3.1a, 1.3.1b, 1.3.1c, 1.3.10, 1.3.2a, 1.3.2b, 1.3.2c, 1.3.24. Les masses iden- 
tiques 1.3.1a, 1.3.1b, 1.3.1c, 1.3.ld forment ensemble la première masse 1.3.1 et les masses identiques 1.3.2a, 1.3.2b, 
1.3.2c, 1.3.2d forment ensemble la deuxième masse 1.3.2, les première et deuxième bielles de suspension 1.2.1, 1.2.2, 
respectivement les troisiéme et quatriéme bielles de suspension 1.2.7, 1.2.8 étant articulées l'une à l'autre au niveau 
du centre de gravité des masses identiques superposées 1.3.1a et 1.3.1c, respectivement des masses identiques super- 
posées 1.3.2a et 1.3.2c. Cette configuration spécifique des masses permet d'équilibrer le dispositif encore mieux. Par 
ailleurs, la structure ainsi que le fonctionnement de ce dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sont analogues 
aux explications figurant ci-dessus dans le contexte de la quatriéme forme d'exécution illustrée aux fig. 5a à 5f. 


[0059] La présente invention concerne également un mouvement horloger, destiné à étre intégré dans une piéce 
d'horlogerie, notamment dans une montre-bracelet mécanique, comprenant une source d'énergie, un rouage, et un or- 
gane réglant. En particulier, l'organe réglant d'un mouvement horloger selon la présente invention est constitué par un 
dispositif de régulation tel que décrit ci-dessus, de maniére à ce qu'il n'est pas nécessaire que ce mouvement comporte 
un échappement. En effet, la fréquence de rotation du moyen d'entrainement 1.4 étant gérée directement par l'oscillation 
desdites au moins deux masses 1.3.1, 1.3.2 formant l'oscillateur harmonique isotrope du dispositif de régulation, le rouage 
du mouvement horloger peut étre en liaison cinématique directe avec le moyen d'entrainement 1.4, sans nécessité d'un 
composant supplémentaire tel que l'échappement des mouvements horlogers mécaniques traditionnels. 


[0060] Enfin, la présente invention concerne également une piéce d'horlogerie, notamment une montre-bracelet méca- 
nique, qui comprend au moins un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger ou un mouvement horloger tel que 
décrit ci-dessus. En particulier, il peut s'agir non seulement d'une piéce d'horlogerie équipée d'une source d'énergie mé- 
canique, c'est-à-dire d'un ressort de barillet logé dans un barillet correspondant, mais également d'un autre type de piéce 
d'horlogerie, par exemple d'une montre-bracelet équipée d'une source d'énergie électrique. Dans ce dernier cas, la piéce 
d'horlogerie peut néanmoins comprendre un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la présente invention, 
le rouage de ladite piéce d'horlogerie étant lié directement au dispositif de régulation. 


[0061] Vu l'agencement et le fonctionnement des différentes formes d'exécution d'un dispositif de régulation d'un méca- 
nisme horloger décrites ci-dessus, on comprend qu'il permet d'atteindre l'objectif principal de la présente invention, à sa- 
voir de réaliser un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope per- 
mettant de construire des mouvements horlogers sans échappement. Par ailleurs, un tel dispositif de régulation dispose 
de nombreux autres avantages, dont, dans la majorité des formes d'exécution, une structure simple et robuste de sorte 
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à garantir un coût de production raisonnable ainsi qu’un fonctionnement fiable et précis, en outre en termes de précision 
de marche d’une pièce d’horlogerie correspondante. De plus, le nombre élevé des différentes formes d’exécution décrites 
ci-dessus montre qu'il dispose d'une très grande flexibilité, tant au niveau de sa structure que de sa réalisation concrète, 
pour permettre une intégration dans une grande variété de pièces d'horlogerie. En général, le dispositif peut être intégré 
dans toute sorte de pièces d'horlogerie, de préférence dans des montres bracelet ayant une source d'énergie mécanique, 
mais il est aussi possible de l'utiliser dans des montres ayant une source d'énergie électrique. Plus particulièrement, en 
termes du moyen d'entrainement, le dispositif de régulation proposé permet de réaliser, par l'intermédiaire d'un ressort 
de rappel calibré de maniére adéquate, un guidage sensiblement radial quasiment sans frottement ainsi qu'une force de 
rappel proportionnelle au déplacement radial des masses. Notamment, il n'y a pas de différence de raideur du ressort 
de rappel selon sa position angulaire. De plus, le systéme ne dispose d'un jeu qu'au niveau du galet, respectivement de 
la goupille fixée à une des masses, ce jeu pouvant être réduit par des moyens de production conventionnels connus à 
l'homme du métier, et il est doté d'une fonction antichoc dans toutes les directions du plan de pivotement. En outre, le 
systéme ne nécessite aucun graissage, donc aucun entretien, et peut étre intégré sans autre dans des mouvements de 
montre existants. De méme, l'excentricité minimale présente dans le moyen d'entrainement assure un auto-démarrage 
suite à tout arrét du dispositif. De plus, en termes de la structure portante et des moyens d'inversion, le dispositif de régu- 
lation proposé permet de réaliser un grand nombre de variantes, que ce soit au niveau géométrique et constructif ou au 
niveau de la réalisation concréte, par exemple à l'aide de moyens horlogers traditionnels tels que des paliers utilisés en 
tant que pivots ou à l'aide d'autres moyens tels que des lames flexibles ou des structures monolithiques. Dans tous les cas, 
un mouvement corrélé et symétrique des masses d'au moins une paire de masses est assuré par les moyens d'inversions 
situés sur et en coopération avec la structure portante qui porte les masses. Cela permet de réduire le déplacement du 
centre de masse de l'ensemble du dispositif de régulation. Le mouvement corrélé et symétrique des masses d'au moins 
une paire de masses assuré par les moyens d'inversions situés sur et en coopération avec la structure portante a dans 
toutes les formes d'exécution, du fait des pivots prévus dans les dispositifs selon la présente invention, une composante 
en rotation, ce qui permet une grande simplification de la conception et la construction de ces systémes. En fonction du 
choix en termes de construction et de réalisation parmi les options décrites ci-dessus, il est possible de réduire l'influence 
de la gravité suivant la position dans l'espace de la montre sur le comportement du dispositif de régulation proposé ainsi 
que d'éviter, respectivement de réduire en grande partie, des perturbations lors de chocs en translation et, dans certaines 
constellations proposées, lors de chocs en rotation, de sorte que le dispositif est, en bref, équilibré vis-à-vis de la gravité 
ainsi que des accélérations linéaires et, dans certains cas, des accélérations rotatives. 


Revendications 


1. Dispositif de régulation (1) d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur harmonique isotrope, destiné à étre 
intégré dans une piéce d'horlogerie, notamment dans une montre-bracelet, ledit dispositif de régulation comportant 
un báti rigide (1.1), au moins deux masses (1.3.1, 1.3.2) montées de maniére à ce qu'elles sont mobiles relatif au 
báti rigide (1.1), un moyen d'entrainement à rayon variable (1.4) couplé par un moyen de couplage élastique à au 
moins une desdites masses (1.3.1, 1.3.2), ledit moyen d'entrainement (1.4) étant apte à étre entrainé par une source 
d'énergie de ladite piéce d'horlogerie ainsi qu'à transmettre l'énergie recue de la part de ladite source d'énergie 
auxdites masses (1.3.1, 1.3.2) de maniére à les mettre en mouvement, et des moyens d'inversion (1.5) couplés 
auxdites masses (1.3.1, 1.3.2) et agencés de maniére à réduire le déplacement du centre de masse du dispositif de 
régulation, caractérisé par le fait que le dispositif de régulation comporte une structure portante (1.2) montée sur ledit 
bâti rigide (1.1) de manière pivotante par l'intermédiaire d'au moins un pivot (P4, P2, Рз, P4) et apte à former un guidage 
du mouvement des masses (1.3.1, 1.3.2), lesdites masses (1.3.1, 1.3.2) étant montées sur ladite structure portante 
(1.2), et par le fait que les moyens d'inversion (1.5) sont situés sur ou forment partie de ladite structure portante (1.2) 
et sont agencées de maniére à provoquer un mouvement corrélé et symétrique desdites masses (1.3.1,1.3.2). 


2. Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé par le fait que le moyen d'entrainement (1.4) 
est couplé de facon directe et décentralisée à une desdites masses (1.3) par l'intermédiaire d'un ressort de rappel 
(1.4.4) servant simultanément de moyen de transmission de la force d'entrainement et de moyen de rappel élastique 
des masses (1.3.1, 1.3.2). 


3. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que la structure portante 
(1.2) comprend au moins un palonnier (1.2.3) monté sur ledit báti rigide (1.1) de maniére pivotante par l'intermédiaire 
dudit au moins un pivot (P4, P2, Pa, Pa). 

4. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le dispositif de régulation 
comporte un nombre pair de masses (1.3.1, 1.3.2) montées sur ladite structure portante (1.2). 


5. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que la structure portante 
(1.2) est reliée au báti rigide (1.1) par l'intermédiaire d'un pivot central (Pi) formé par un axe de pivotement (1.2.3.1) 
situé au centre d'un palonnier (1.2.3) de la structure portante (1.2). 


6. Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé par le fait que les moyens d'inversion (1.5) 
et une partie de la structure portante (1.2) forment un parallélogramme qui est déformable lors du mouvement des 
masses (1.3.1, 1.3.2) dans le plan de pivotement gráce à quatre articulations situées aux coins dudit parallélogramme, 
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de sorte à ce que le dispositif comporte cing pivots (P1, P», Рз, Pa, Ps) constitués par l'axe de pivotement (1.2.3.1) du 
palonnier (1.2.3) de la structure portante (1.2) et par lesdites articulations dudit parallélogramme. 


Dispositif de régulation selon la revendication précédente 5 ou 6, caractérisé par le fait que les centres de masse de 
chaque masse (1.3.1, 1.3.2) d'une paire de masses (1.3) sont alignés avec l'axe de pivotement du palonnier (1.2.3) 
correspondant. 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 1 à 4, caractérisé par le fait que la structure por- 
tante (1.2) est reliée au bâti rigide (1.1) par l'intermédiaire de deux pivots (P;, P2) formés par des axes de pivotement 
(1.2.3.1, 1.2.3.2) d'un premier palonnier (1.2.3) et d'un deuxième palonnier (1.2.4) de la structure portante (1.2), le 
deuxieme palonnier (1.2.4) étant orienté sensiblement perpendiculairement au premier palonnier (1.2.3). 


Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé par le fait que la structure portante (1.2) com- 
porte, de part et d'autre du premier palonnier (1.2.3) qui se trouve au milieu, deux bielles de suspension (1.2.1, 1.2.2) 
portant chacune une des masses (1.3.1, 1.3.2) d'une paire de masses (1.3), orientées sensiblement perpendiculaire- 
ment à l'axe longitudinal du premier palonnier (1.2.3), et articulées aussi bien à l'extrémité correspondante des masses 
(1.3.1, 1.3.2) qu'à l'extrémité correspondante du premier palonnier (1.2.3), et par le fait que les moyens dinversion 
(1.5) comportent un premier levier d'inversion (1.5.1) articulé à une extrémité du deuxième palonnier (1.2.4) et fixé 
de l’autre côté à la première masse (1.3.1) et un deuxième levier d’inversion (1.5.2) articulé à l'autre extrémité du 
deuxième palonnier (1.2.4) et fixé de l’autre côté à la deuxième masse (1.3.2) de la paire de masses (1.3), de sorte à 
ce que le dispositif comporte huit pivots (P4, P2, Рз, Pa, Ps, Pe, P7, Ps) constitués par les axes de pivotement (1.2.3.1, 
1.2.4.1) des palonniers (1.2.8, 1.2.4) de la structure portante (1.2) ainsi que par lesdites articulations des bielles de 
suspension (1.2.1, 1.2.2) de la structure portante (1.2) et des leviers d'inversion (1.5.1, 1.5.2) des moyens d’inversion 
(1.5). 


Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes 1 à 4, caractérisé par le fait que la structure por- 
tante (1.2) est reliée au bâti rigide (1.1) par l'intermédiaire de trois pivots (P:, P2, Рз) formés par des axes de pivote- 
ment (1.2.3.1, 1.2.3.2) d'un premier palonnier (1.2.3), d'un deuxième palonnier (1.2.4), et d’un troisième palonnier 
(1.2.5) de la structure portante (1.2), le dispositif comportant onze pivots (P4, P2, Ps, Pa, Ps, Pe, P7, Ps, Po, Ро, P11) 
constitués par les axes de pivotement (1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1) des palonniers (1.2.3, 1.2.4, 1.2.5) de la structure 
portante (1.2) ainsi que par les articulations des bielles de suspension (1.2.1, 1.2.2) de la structure portante (1.2) et 
des leviers d’inversion (1.5.1, 1.5.2) des moyens d’inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes 1 à 4, caractérisé par le fait que la structure 
portante (1.2) est reliée au bâti rigide (1.1) par l'intermédiaire de quatre pivots (P4, P2, Ps, Pa) formés par des axes 
de pivotement (1.2.3.1, 1.2.3.2) de quatre palonniers (1.2.3, 1.2.4, 1.2.5, 1.2.6) de la structure portante (1.2), le 
dispositif comportant quatorze pivots (P4, Po, Рз, Pa, Ps, Pe, P7, Ps, Po, Pio, P11, P12, P43, P14) constitués par les axes 
de pivotement (1.2.3.1, 1.2.4.1, 1.2.5.1, 1.2.6.1) des palonniers (1.2.3, 1.2.4, 1.2.5, 1.2.6) de la structure portante 
(1.2) ainsi que par les articulations des bielles de suspension (1.2.1, 1.2.2) de la structure portante (1.2) et des leviers 
d’inversion (1.5.1, 1.5.2) des moyens dinversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes 10 ou 11, caractérisé par le fait que les masses 
(1.3.1, 1.3.2) sont montées sur ladite structure portante (1.1) de manière à ce que, en position neutre du dispositif de 
régulation, les centres de masse (M:, M) des masses (1.3.1, 1.3.2) correspondantes soit de chaque paire de masses 
(1.3) entre elles, soit de toutes les paires de masses (1.3) ensemble, soit d’une masse dau moins deux paires de 
masses (1.3) différentes, soient superposés. 


Dispositif de régulation selon la revendication précédente 11, caractérisé par le fait que les masses (1.3.1, 1.3.2) sont 
en forme dhalteres, comportant chacune au moins deux masses identiques (1.3.1a, 1.3.1b, 1.3.1c, 1.3.1d, 1.3.2a, 
1.3.2b, 1.3.2c, 1.3.2d) disposées symétriquement par rapport à une articulation. 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le dispositif comprend 
des pivots horlogers, de préférence des paliers antichocs et des paliers à rubis, afin de réaliser les pivots de la 
structure portante (1.2) et des moyens d'inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le dispositif comprend 
des guidages à couteaux afin de réaliser les pivots de la structure portante (1.2) et des moyens d'inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le dispositif comprend 
des lames flexibles afin de réaliser les pivots de la structure portante (1.2) et des moyens d’inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le dispositif est réalisé 
au moins partiellement sous forme d'une structure monolithique permettant de réaliser les pivots de la structure 
portante (1.2) et des moyens d'inversion (1.5). 


Dispositif de régulation selon l’une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que le moyen d'entraînement 
à rayon variable (1.4) comporte un plateau rotatif (1.4.2) entrainé en rotation par la source d'énergie de la piéce 
d'horlogerie correspondante et portant un levier d'appui (1.4.3, 1.4.7), un ressort de rappel (1.4.4), et un excentrique 
(1.4.5), le ressort de rappel (1.4.4) et/ou le levier d'appui (1.4.3) réalisant un guidage sensiblement radial du centre de 
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masse (Mi, M2) de la masse entraînée (1.3.1, 1.3.2) par rapport audit plateau rotatif (1.4.2) et l'excentrique assurant, 
directement ou indirectement à l'aide du levier d'appui (1.4.7), une excentricité minimale dudit centre de masse (Mi, 
Mo) de la masse entraînée (1.3.1,1.3.2) par rapport au centre du plateau rotatif (1.4.2). 


Mouvement horloger comprenant une source d'énergie, un rouage, et un organe réglant, notamment pour montre- 
bracelet mécanique, caractérisé par le fait que l'organe réglant est constitué par un dispositif de régulation selon l'une 
des revendications précédentes, de maniére à ce que le mouvement ne comporte pas d'échappement. 


Piéce d'horlogerie, notamment montre-bracelet mécanique, caractérisé par le fait qu'elle comprend un dispositif de 
régulation selon l'une des revendications précédentes 1 à 18 ou un mouvement horloger selon la revendication pré- 
cédente. 
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Fig.2b 
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Fig.7f 
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(54) Procédé de fabrication d'un composant mécanique à pivot flexible à lames croisées séparées. 


(57) L'invention porte sur un procédé de fabrication d'un compo- 
sant mécanique (1) en particulier horloger à pivot flexible à lames 
croisées séparées, caractérisé en ce qu'il comprend les étapes 
suivantes: a) se munir d'un bloc de matière (5); b) usiner le bloc 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un procédé de fabrication d'un composant mécanique, en particulier horloger, à 
pivot flexible à lames croisées séparées. 


[0002] Les composants mécaniques à pivot flexible sont des composants comprenant une partie de fixation, une partie 
mobile et un pivot flexible qui relie élastiquement la partie mobile à la partie de fixation et qui guide la partie mobile en 
rotation autour d'un axe virtuel. Les pivots flexibles permettent de supprimer les frottements et les jeux de pivotement 
que connaissent les composants rotatifs classiques montés autour d’un axe physique dont les deux pivots tournent dans 
des paliers. 


[0003] Parmi les différents types de pivot flexible, les pivots à lames croisées séparées sont intéressants pour leur faible 
raideur qui permet leur utilisation, par exemple, dans des parties d'un mouvement horloger où l'énergie disponible est 
réduite. Ce sont également les pivots flexibles qui possèdent la course angulaire la plus élevée. Un pivot flexible à lames 
croisées séparées comprend des lames s'étendant dans des plans parallèles différents et se croisant en vue de dessus. 
Des exemples de composants mécaniques à pivot flexible à lames croisées séparées sont décrits dans les documents 
EP 2 911 012, WO 2016/096 677, WO 2017/055 983, EP 2 998 800, EP 0 840 023 et US 6 479 782. 


[0004] Les composants mécaniques à pivot flexible à lames croisées séparées sont difficiles à fabriquer de manière mo- 
nobloc par usinage. C'est la raison pour laquelle ils sont généralement réalisés par un assemblage de pièces superposées, 
comme décrit dans les documents EP 2 998 800, EP 0 840 023 et US 6 479 782, ou sous forme monobloc mais par des 
techniques comme la gravure ionique réactive profonde (DRIE) qui requièrent un haut degré de spécialisation et qui sont 
coûteuses et applicables seulement à un petit nombre de matériaux tels que le silicium. 


[0005] La présente invention vise à proposer un procédé permettant de fabriquer un composant mécanique monobloc 
à pivot flexible à lames croisées séparées de façon relativement simple et dans tout matériau, en particulier métallique, 
se prétant à l'usinage. 


[0006] A cette fin il est prévu un procédé de fabrication d'un composant mécanique à pivot flexible à lames croisées 
séparées, caractérisé en ce qu'il comprend les étapes suivantes: 


a) semunir d'un bloc de matiére, 


b) usiner le bloc de matiére pour former une ouverture traversante dans une direction prédéterminée et des pre- 
miére et deuxiéme lames s'étendant dans l'ouverture traversante dans deux plans différents sensiblement per- 
pendiculaires à la direction prédéterminée, les premiére et deuxiéme lames se croisant en vue plane de dessus 
et étant, dans leur zone de croisement, reliées par de la matiére dudit bloc de matiére, 


C) éliminer la matiére reliant les lames au moyen d'une fraise comprenant un axe portant un disque dont la surface 
périphérique est une surface de coupe, ledit axe étant orienté sensiblement parallélement à la direction prédéter- 
minée. 


[0007] La difficulté principale que l'on rencontre lorsque l'on souhaite réaliser par usinage de maniére monobloc un com- 
posant mécanique à pivot flexible à lames croisées séparées est de parvenir à séparer les lames. L'étape c) du procédé 
selon l'invention réalise cette séparation sans nécessiter de créer des ouvertures supplémentaires dans le bloc de matiére 
ni d'imposer une forme particulière au composant pour rendre accessible à un outil de coupe la matière reliant les lames. 


[0008] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront à la lecture de la description détaillée 
suivante faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


les fig. 1 à 4 représentent des étapes successives d’un procédé selon un mode de réalisation particulier de 
l'invention; 
la fig. 5 représente schématiquement une fraise utilisée dans l'une des étapes du procédé selon l'invention. 


[0009] Le procédé selon l'invention permet la fabrication d'un composant mécanique monobloc 1 tel que représenté sché- 
matiquement à la fig. 4, c'est-à-dire comprenant deux parties 2, 3 mobiles l'une par rapport à l'autre reliées par un pivot 
flexible 4. L'une de ces parties 2, 3 est destinée à reste fixe dans un mécanisme, l'autre étant destinée à étre mobile. Le 
pivot flexible 4 comprend des lames élastiques 4a, 4b s'étendant dans des plans paralléles différents pour se croiser sans 
contact. Le croisement des lames 4a, 4b définit un axe de rotation virtuel pour les parties 2, 3 l'une par rapport à l'autre. 
Dans l'exemple représenté les lames 4a, 4b sont au nombre de deux, mais elles peuvent étre en plus grand nombre pour 
augmenter la raideur du pivot flexible 4 dans la direction de l'axe de rotation virtuel. Dans des applications horlogéres, le 
composant 1 est par exemple un oscillateur, une bascule, un levier (par exemple un cliquet) ou une ancre d'échappement, 
en particulier pour montre-bracelet, et peut prendre notamment l'une des formes décrites dans les demandes de brevet 
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EP 2 911 012, WO 2016/096 677 et WO 2017/055 983. Typiquement, celle des deux parties 2, 3 qui est destinée a étre 
mobile entoure l’autre des deux parties 2, 3, destinée à rester fixe. 


[0010] Le composant 1 est fabriqué à partir d’un bloc de matière 5 tel que représenté à la fig. 1. Ladite matière est 
typiquement une matière métallique (métal ou alliage), par exemple l'acier, le cuivre-béryllium, le laiton, le verre métallique 
ou le maillechort. Dans une première étape (fig. 2), le bloc de matière 5 est usiné depuis une première 5a de ses faces pour 
former une ouverture borgne 6 d'axe A et une première lame 7 s'étendant dans l'ouverture borgne 6, l'axe A correspondant 
de préférence à l’axe de rotation virtuel précité du composant 1 à réaliser. Dans une deuxième étape (fig. 3), le bloc de 
matière 5 est usiné depuis une seconde 5b de ses faces, opposée à la première, pour rendre l'ouverture 6 traversante et 
pour former une deuxième lame 8 croisant la première lame 7 en vue plane de dessus. Les première et deuxième lames 
7, 8 s'étendent dans des plans différents perpendiculaires à l'axe A et correspondent respectivement aux lames 4a, 4b 
du composant 1. Au cours de cette deuxième étape, la hauteur de la première lame 7 (dimension le long de l'axe A) est 
réduite mais l’usinage réalisé ne permet pas de séparer les lames 7, 8, un pont de matière 9 étant laissé qui les relie. 


[0011] Ces première et deuxième étapes sont typiquement mises en œuvre au moyen d’une fraise cylindrique. En variante, 
au moins l’une d’entre elles pourrait être réalisée par électroérosion. 


[0012] Une troisième étape du procédé selon l'invention consiste à éliminer le pont de matière 9 (fig. 4). Pour ce faire, 
une fraise en T est utilisée, du type de celles servant généralement à rainurer des pièces. Comme illustré à la fig. 5, la 
fraise en T comprend un axe rotatif 10 portant un disque 11 dont la surface périphérique constitue une surface de coupe 
12. La hauteur du disque 11 est inférieure, typiquement très légèrement inférieure, à celle du pont de matière 9 à enlever. 
La fraise 10, 11 est entrée dans l'ouverture 6 de sorte que son axe 10 soit parallèle à l'axe A et le pont de matière 9 est 
éliminé par ип ou des mouvements de translation de la fraise 10, 11 perpendiculaires à la direction de l'axe A. 


[0013] Dans une variante, au lieu d’être réduite pendant la deuxième étape la hauteur de la première lame 7 peut être 
réduite pendant la troisiéme étape par la fraise en T. 


[0014] Le composant mécanique monobloc 1 obtenu à la fig. 4 peut subir divers traitements et peut notamment étre revétu 
d'une ou plusieurs couches pour améliorer certaines de ses propriétés. 


Revendications 


1. Procédé de fabrication d'un composant mécanique (1) à pivot flexible à lames croisées séparées (4a, 4b), caractérisé 
en ce qu'il comprend les étapes suivantes: 
8) se munir d'un bloc de matiére (5), 
b) usiner le bloc de matiére (5) pour former une ouverture traversante (6) dans une direction prédéterminée (A) et des 
première et deuxième lames (7, 8) s'étendant dans l'ouverture traversante (6) dans deux plans différents sensiblement 
perpendiculaires à la direction prédéterminée (A), les premiére et deuxiéme lames (7, 8) se croisant en vue plane de 
dessus et étant, dans leur zone de croisement, reliées par de la matière (9) dudit bloc de matière (5), 
C) éliminer la matiére (9) reliant les lames (7, 8) au moyen d'une fraise comprenant un axe (10) portant un disque (11) 
dont la surface périphérique (12) est une surface de coupe, ledit axe (10) étant orienté sensiblement parallélement 
à la direction prédéterminée (A). 


2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'étape b) comprend les étapes suivantes: 
— usiner une premiére face (5a) du bloc de matiére (5) pour former une premiére partie de l'ouverture traversante 
(6) et la premiére lame (7), 
— puis usiner une deuxiéme face (5b) du bloc de matiére (5), opposée à la premiére face (5a), pour former la partie 
restante de l'ouverture traversante (6) et la deuxiéme lame (8). 


3. Procédé selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que l'étape b) est réalisée, en partie au moins, par fraisage. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que l'étape b) est réalisée, en partie au 
moins, au moyen d'une fraise cylindrique. 


5. Procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que l'étape b) est réalisée, en partie au 
moins, par électroérosion. 


6. Procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ladite matiére est une matiére 
métallique. 


7. Procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ladite matiére est de l'acier, du 
cuivre-béryllium, du laiton, du verre métallique ou du maillechort. 


Application du procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 7 à la fabrication d'un composant horloger (1). 


Application du procédé selon l'une quelconque des revendications 1 à 7 à la fabrication d'un composant horloger (1) 
de l'un des types suivants: oscillateur, bascule, levier, ancre. 
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(54) Mécanisme d'arrêtage pour mécanisme de sonnerie d'horlogerie. 


(57) L'invention concerne un mécanisme darretage pour son- 
nerie comportant des moyens de stockage d'énergie compor- 
tant un mobile de marche (35), un mobile de sonnerie compor- 
tant un rochet de détente, un cliquet principal (85) d'exécution 
d'une sonnerie au passage et/ou un cliquet de déclenchement 
de répétition (40), le mécanisme darretage comporte un levier 
de débrayage (55) éloignant les cliquets (85; 40) du mobile de 
sonnerie, par saut instantané d'une bascule (17) changeant la 
position du levier de débrayage (55), quand le niveau d'énergie 
des moyens de stockage franchit un seuil prédéfini par la coopé- 
ration d'un doigt (30) entraîné par le mobile de marche (35) et 
d'un sautoir (36) rappelé par un premier ressort (38), pour ame- 
ner le doigt (30) en appui sur une fourchette (19) de la bascule 
(17) pour commander son pivotement brusque par changement 
instantané de position d'un ergot par rapport a un deuxiéme res- 
sort (39). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d’arrêtage pour mécanisme de sonnerie pour montre ou pièce d’horlogerie 
comportant un mouvement, ledit mécanisme de sonnerie et/ou ledit mouvement comportant des moyens de stockage 
d'énergie agencés pour alimenter ledit mécanisme de sonnerie pour l'exécution de sonneries, au niveau d'une sortie 
comportant un mobile de marche, ledit mécanisme de sonnerie comportant au moins un mobile entraineur de sonnerie 
comportant un rochet de détente et un pignon de crémaillére, un cliquet principal pour l'exécution d'une sonnerie au 
passage et/ou un cliquet de déclenchement de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie comporte une 
répétition minutes. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie pour montre ou piéce d'horlogerie comportant un mou- 
vement,, ledit mécanisme de sonnerie et/ ou ledit mouvement comportant des moyens de stockage d'énergie agencés 
pour alimenter ledit mécanisme de sonnerie pour l'exécution de sonneries, au niveau d'une sortie comportant un mobile 
de marche, ledit mécanisme de sonnerie comportant au moins un mobile entraineur de sonnerie comportant un rochet de 
détente et un pignon de crémaillére, un cliquet principal pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou un cliquet de 
déclenchement de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie comporte une répétition minutes. 


[0003] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence, et 
la montre comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0004] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de 
référence, et la piéce d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0005] L'invention concerne le domaine des mécanismes de sonnerie pour montres, piéces d'horlogerie ou boites à 
musique. 


Arrière-plan de l'invention 


[0006] Les mécanismes de sonnerie d'horlogerie sont de grandes complications, complexes autant par le nombre et la 
complexité des cinématiques de leurs composants, que selon les modes de fonctionnement dont ils sont capables. Pour 
les montres comportant des complications supplémentaires telle que répétition minutes, la gestion des sécurités est trés 
complexe, et il est difficile de bloquer des sonneries au passage pour laisser jouer une répétition minutes, ou à l'inverse 
de bloquer le lancement d'une répétition minutes à l'approche d'une sonnerie au passage, d'empécher le relancement 
d'une répétition minutes lorsqu'un cycle de répétition vient d'étre lancé, d'empécher un réglage de minuterie pendant 
l'exécution d'une sonnerie, ou autre, ces sécurités mettent généralement en œuvre un assez grand nombre d'isolateurs, 
ce qui complexifie encore le mécanisme et les risques d'interférence. 


[0007] Le brevet EP 2 503 405 B1 au nom de MONTRES BREGUET décrit une piéce d'horlogerie comportant des moyens 
moteurs, un mouvement, un mécanisme de contróle de réserve de marche des moyens moteurs, lequel comporte un arbre 
de sortie dont la position angulaire indique la réserve de marche disponible au niveau des moyens moteurs, un mécanisme 
de sonnerie piloté par un mécanisme de commande de sonnerie, lequel comporte une bascule de blocage agencée pour 
bloquer le fonctionnement du mouvement. Cette piéce d'horlogerie comporte en outre, interposé entre l'arbre de sortie 
et la bascule de blocage, un mécanisme d'arrét sélectif, pour l'arrét sélectif des sonneries de la piéce d'horlogerie, en 
fonction du couple moteur disponible des moyens moteurs, le mécanisme d'arrét sélectif étant agencé pour gérer le couple 
disponible au niveau des moyens moteurs en limitant ou non la marche des sonneries, en fonction de la position angulaire 
de l'arbre de sortie, pour piloter un mécanisme de décrochement de tout ou partie des sonneries disponibles au niveau 
du mécanisme de sonnerie, par l'intermédiaire d'un mécanisme de transmission commandant un mobile d'isolement que 
comporte le mécanisme d'arrét sélectif et qui est agencé pour commander la position de la bascule de blocage et encore 
agencé pour libérer ou interdire le mouvement d'une tringlerie de commande de sonnerie ou/et pour autoriser ou interdire 
une percussion d'un marteau sur un timbre. 


Résumé de l'invention 

[0008] L'invention se propose de réaliser la mise en place de sécurités efficaces et de complexité moyenne. 
[0009] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme d'arrétage selon la revendication 1. 

[0010] L'invention concerne encore un mécanisme de sonnerie selon la revendication 8. 


[0011] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence, et 
la montre comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 
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[0012] L'invention concerne encore une piéce dhorlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entraîner au moins un mobile de 
référence, et la piece d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


Description sommaire des dessins 


[0013] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


— les fig. 1 à 8 représentent deux à deux, de façon schématisée, et en vue en plan, le mécanisme de sonnerie 
selon l'invention dans la même position, les figures impaires du côté recto, et les figures paires 
du côté verso; tous les composants n’y sont pas représentés, seuls sont visibles ceux qui sont in- 
dispensables à l'exécution de la fonction illustrée: 


— les fig. 1 et 2 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie; 

— les fig. 3 et 4 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie; 

— les fig. 5 et 6 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence; 

— les fig. 7 et 8 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode de grande 
sonnerie; 

— les fig. 9 et 10 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode silence; 

— la fig. 11 est un détail de la fig. 9; 

- la fig. 12 est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie selon l'invention; 

- la fig. 13 est un schéma-blocs qui représente une montre comportant un mécanisme de sonnerie selon 
l'invention; 

- la fig. 14 est un schéma-blocs qui représente une montre comportant un mécanisme de sonnerie selon 
l'invention; 


-les fig. 15 à 36 exposent la cinématique du mécanisme darretage selon l'invention, selon différentes étapes suc- 
cessives: 


* la fig. 15 illustre le positionnement de départ de ce mécanisme dans une position extrême 
d'un doigt d'arrétage qu'il comporte, à une extrémité de piste d'un sautoir d'arrétage; 


* la fig. 16 et ses détails des fig. 17 en zone de sautoir et 18 en zone de bascules d'arrét illus- 
trent le début de la progression du doigt d'arrétage; 


la fig. 19 illustre la poursuite de la progression du doigt d'arrétage; 


* la fig. 20 et ses détails des fig. 21 en zone de sautoir et 22 en zone de bascules d'arrét illus- 
trent l'atteinte, par le doigt d'arrétage, d'une position pointe sur pointe avec un bec du sau- 
toir d'arrétage; 


* les figures de détail suivantes illustrent la poursuite de la progression du doigt darretade: 
fig. 23 en zone de sautoir et 24 en zone de bascules d'arrêt correspondant au contact de 
la goupille d'arrétage du doigt d'arrétage avec une fourchette d'une bascule de commande 
de verrou de sonnerie, puis respectivement en fig. 25 et 26 correspondant au contact de la 
goupille d'arrétage avec la bascule, puis respectivement en fig. 27 et 28 correspondant au 
contact pointe sur pointe d’un deuxième ressort avec un ergot de la bascule de commande 
de verrou de sonnerie; 


* la fig. 29 et ses détails des fig. 30 en zone de sautoir et 31 en zone de bascules d'arrét illus- 
trent le déclenchement de l'arrétage; 


* la fig. 32 est un detail de la zone de cooperation entre la pointe du deuxieme ressort et 
Pergot de la bascule de commande de verrou de sonnerie, cette figure montre la pointe de 
la bascule dans ses deux positions; 
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* les fig. 33 à 36 illustrent, depuis la position d'arrétage, la manœuvre inverse avec le fonc- 
tionnement lors du remontage du ou des barillets de sonnerie; 


* la fig. 37, repartie en deux planches 37A et 37B en raison de son format, est une represen- 
tation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux composants du mé- 
canisme d’arrétage. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0014] L’invention concerne une montre 1000 ou une pièce d’horlogerie 2000, comportant au moins un mécanisme de 
sonnerie 100 particulier. Une telle pièce d'horlogerie 2000 peut être une boîte à musique, ou comporter une boîte à 
musique. 


[0015] L'ouvrage de François LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions horlogères, Bienne (Suisse), 1985, 
ISBN 2-88 175-000-1, expose de façon détaillée les mécanismes de base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux 
pages 97 à 205, sous différents chapitres: 


— sonneries, 

— répétition antique, 

— répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, 

— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 
— répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0016] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0017] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte, de façon classique, au moins un mobile de référence 
1, et de préférence une pluralité de mobiles de référence 1, comportant les limaçons et/ou étoiles de référence temporelle, 
et notamment un limaçon des minutes, un limaçon des quarts, un limaçon des heures 190. 


[0018] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraîneur de sonnerie 2, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en figure 40 
de cet ouvrage. Ce mobile entraîneur de sonnerie 2 comporte classiquement un rochet de détente 22 et un pignon de 
crémaillère 24. 


[0019] Le mécanisme de sonnerie 100 coopère avec un mouvement 200, qui entraîne le ou les mobiles de référence 1, et 
dont une sortie 3 particulière est illustrée sur les figures, sous la forme non limitative d’une étoile 130 de déclenchement 
de sonnerie par le mouvement, ajustée sur une chaussée, et comportant quatre dents, de façon à pouvoir soulever, à 
chaque quart d'heure, une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement, dénommée ci-après levée 70. 


[0020] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte au moins une pièce pivotante, qui est agencée pour coopérer indirecte- 
ment, par l'intermédiaire de cette levée 70, avec la sortie 3 du mouvement 200, et notamment comporte un palpeur de 
lecture d'un tel mobile de référence 1 et un râteau d'entraînement du pignon de crémaillère 24. Une de ces pièces pivo- 
tantes est une pièce des heures 20 agencée pour coopérer avec le limacon des heures 190. Le mécanisme de sonnerie 
100 comporte encore un cliquet principal 85, qui est agencé pour étre mis en mouvement lors de chaque sonnerie au 
passage, et pour venir entraíner, quand c'est possible, le rochet de détente 22. 


[0021] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte tout ou partie des modes de sonnerie principaux: grande 
sonnerie, petite sonnerie, réveil, silence, et comporte plus particulierement un mécanisme de répétition, notamment un 
mécanisme de répétition à minutes, tel qu'exposé notamment au chapitre «répétition à minutes» de l'ouvrage «Les montres 
compliquées». 


[0022] La variante non limitative illustrée par les figures comporte trois modes de sonnerie: grande sonnerie (GS), petite 
sonnerie (PS), silence (S), et une répétition à minutes. Ce mécanisme de répétition à minutes comporte notamment une 
piece des heures 20, agencée pour coopérer, avec un palpeur 29 qu'elle comporte, avec un limacon des heures 190. 


[0023] La désactivation de la sonnerie en mode silence permet d'éloigner les cliquets du mobile entraineur de sonnerie 
2, et permet d'empécher l'accés de la piece des heures au limacon correspondant. 


[0024] De facon particuliére, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une répétition à minutes avec une commande de 
répétition minutes 4 comportant un cliquet de répétition 40, lequel est agencé pour entraíner le rochet de détente 22 aprés 
une lecture effectuée par ladite piéce des heures 20 sur le limacon des heures 190. Et, dans le mode silence, le bras 
principal 64 de la bascule de silence 60 autorise l'accés du cliquet de répétition 40 au rochet de détente 22, tant que 
l'énergie disponible est suffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. 
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[0025] Dans une exécution particuliere, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mode de grande sonnerie pour la 
sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure avec la répétition de sonnerie de l'heure au quart 
d'heure, et un mode de petite sonnerie pour la sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure sans la 
répétition de sonnerie de l'heure au quart d'heure. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors une bascule de petite 
sonnerie 80, qui est agencée pour, quand le mode de petite sonnerie est sélectionné, orienter la bascule de petite sonnerie 
80 dans une position dans laquelle celle-ci interdit le passage de la piéce des heures 20 vers le limacon des heures 190, 
pour empécher la sonnerie des heures aux quarts d'heure. 


[0026] Quand, dans ce méme agencement, le mode de grande sonnerie est sélectionné, la bascule de petite sonnerie 80 
est orientée dans une autre position dans laquelle celle-ci autorise le passage de la pièce des heures 20 vers le limacon 
des heures 190, pour autoriser la sonnerie au passage des heures aux quarts d'heure. 


[0027] Pour différencier la sonnerie au passage des heures et des quarts d'heure, le mécanisme de sonnerie 100 comporte 
avantageusement, coaxiale à une étoile 130 de quatre entrainée par la sortie 3 et qui est agencée pour déclencher au 
passage les sonneries aux quarts d'heure, une came d'heure 131 en forme de larme, comportant une pointe 132 qui 
est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et autoriser le passage de la piéce des heures 20 vers le 
limacon des heures 190. 


[0028] La sélection d'un mode de sonnerie particulier n'entrave pas le fonctionnement de la répétition à minutes, et no- 
tamment en mode silence, sauf quand, de facon avantageuse, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une fonction par- 
ticulière d'arrétage agencée pour prévenir l'exécution de toute sonnerie si la quantité d'énergie disponible est insuffisante 
pour en assurer l'exécution compléte: le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors avantageusement un mécanisme 
d'arrétage 5, qui est agencé pour empécher l'exécution de toute sonnerie, afin de prévenir le risque que présente l'arrét de 
certains mobiles dans des positions intermédiaires, susceptibles d'entrainer des collisions lors d'un redémarrage. Dans 
le seul cas oü la fonction d'arrétage est efficiente, le fonctionnement de la répétition à minutes est aussi interdit. 


[0029] Ce mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour faire pivoter une bascule d'inversion de sonnerie 59, notamment 
quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. Cette bascule d'inversion de sonnerie 
59 commande le pivotement d'un levier de débrayage de sonnerie 55, qui est agencé pour empécher l'accés du cliquet de 
répétition 40 au rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte, 
et pour éloigner le cliquet principal 85 du rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution 
d'une sonnerie compléte. 


[0030] Contrairement à une répétition minutes commandée et alimentée en énergie de facon instantanée par l'action 
d'un utilisateur sur une targette, un poussoir, ou similaire, la grande sonnerie est alimentée en énergie par un réservoir 
d'énergie, notamment au moins un barillet, intérieur à la montre. Différentes configurations de stockage d'énergie sont 
possibles, selon le volume disponible à l'intérieur de la montre: un barillet unique alimentant à la fois le mouvement et 
les sonneries, ou un barillet dédié au mouvement et un ou plusieurs barillets dédiés aux sonneries, pour lesquelles la 
consommation d'énergie est toujours importante. Le dispositif de stockage n'est pas détaillé ici, les dessins montrent un 
mobile de sortie indicateur de réserve de marche de sonnerie 35, qui constitue la sortie d'un mécanisme différentiel, et dit 
ci-après plus simplement mobile de marche 35, connu de l'homme du métier. Plus particulièrement, ce mobile de marche 
35 comporte plusieurs roues et pignons coaxiaux et assemblés par friction. 


[0031] Ce mobile de marche 35 engréne avec une roue d'arrétage 33, laquelle comporte une lumiére oblongue 34, dite 
aussi ganse. Un doigt d'arrétage 30 est monté coaxial à la roue d'arrétage 33, et ce doigt 30 comporte une goupille 
d'arrétage 31, qui est mobile de facon limitée dans la lumiére oblongue 34, et une pointe 32. 


[0032] Un sautoir d'arrétage 36 est positionné face à ce doigt d'arrétage 30, il est rappelé par un premier ressort 38, dans 
le sens anti-horaire des figures. Dans une autre variante le sautoir d'arrétage 36 peut étre monobloc avec ce ressort 38. 


[0033] La pointe 32 du doigt d'arrétage 30 est agencée pour suivre un chant de ce sautoir d'arrétage 36. En particulier 
dans la variante des figures, ce sautoir d'arrétage 36 comporte, au niveau de ce chant, un bec 37, entouré par une première 
surface 37A et une deuxiéme surface 37B, ici sensiblement planes, et qui ne sont pas alignées (dans l'exemple non limitatif 
des figures elles font entre elles un angle d'environ 120°): le parcours de la pointe 32 comporte ainsi, quel que soit le 
sens de ce parcours, une pente ascendante à rencontre du couple d'un ressort, un passage par le bec 37, et une pente 
descendante au-delà de ce bec 37. 


[0034] Le mécanisme d'arrétage 5 comporte encore une bascule de commande de verrou de sonnerie 17, qui est agencée 
pour commander un changement de position du levier de débrayage de sonnerie 55, lors d'un saut instantané de cette 
bascule de commande de verrou de sonnerie 17, dés que le niveau d'énergie disponible au niveau desdits moyens de 
stockage franchit un seuil prédéfini: dans un premier sens pour le débrayage de la sonnerie, quand l'énergie dans les 
moyens de stockage est inférieure à ce seuil, ou à l'inverse dans le sens opposé pour réautoriser le fonctionnement d'une 
sonnerie, quand l'énergie dans les moyens de stockage est redevient supérieure à ce seuil prédéfini. 


[0035] Cette bascule de commande de verrou de sonnerie 17 comporte, à une premiére extrémité une fourchette 19 
agencée pour entourer la goupille d'arrétage 31, et, sous cette fourchette 19, un ergot 179, qui est agencé pour coopérer 
avec un deuxiéme ressort 39, ou avec un sautoir que commande ce deuxiéme ressort 39, procurant à la bascule de 
commande de verrou de sonnerie 17 un comportement bistable, comme on le verra plus loin dans l'exposé du fonctionne- 
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ment. Naturellement le deuxieme ressort de débrayage 39 peut, dans une variante, étre réalisé de fagon monobloc avec 
la bascule de commande de verrou de sonnerie 17. 


[0036] La bascule de commande de verrou de sonnerie 17 comporte, à une deuxième extrémité opposée, un bras de 
commande 18. Ce bras de commande 18 est en appui sur une goupille 16 que comporte la bascule d'inversion de sonnerie 
59, qui est elle-même articulée d’un premier côté avec le levier de débrayage de sonnerie 55. 


[0037] La bascule d'inversion de sonnerie 59 est articulée d’un deuxième côté avec une bascule de débrayage 12, rap- 
pelée par un ressort de débrayage 13, et coopérant avec une tirette 11 coopérant classiquement avec la tige 10 de com- 
mande de mise à l'heure et de remontage de la montre. Naturellement le ressort de débrayage 13 peut, dans une variante, 
être réalisé de façon monobloc avec la bascule de débrayage 12. La bascule de débrayage 12 porte avantageusement un 
indicateur 14, tel qu'un volet visible à travers un guichet tel que visible sur la fig. 15, ou encore tel qu'une aiguille face à des 
pictogrammes ou similaire, ou tout autre système d'affichage convenable, destiné à avertir très simplement l'opérateur de 
la disponibilité ou non des sonneries. 


[0038] Les fig. 15 à 32 exposent la cinématique du mécanisme d'arrétage 5, qui fonctionne de façon réversible, les fig. 33 
à 36 illustrant la manœuvre inverse. 


[0039] Depuis la position initiale de la fig. 15, le mobile de marche 35 entraîne la roue d'arrétage 33, jusqu’à ce que, 
tel que visible sur la fig. 19, la lumière oblongue 34 vienne au contact de la goupille d’arrêtage 31, entraînant alors en 
pivotement le doigt d'arrétage 30, qui est au contact par sa pointe 32 avec la première surface 37A du sautoir d'arrétage 
36, dont est proche un de ses flancs 30A. Le doigt d'arrétage 30, ainsi entraîné indirectement par le mobile de marche 35, 
doit vaincre la pente ascendante que représente cette première surface 37A et le couple imposé par le premier ressort 38. 


[0040] Après avoir parcouru un angle d'environ 20°, la pointe 32 du doigt d'arrétage 30 vient au sommet 37 de la pente 
de la première surface 37A du sautoir d'arrétage 36, tel que visible sur la fig. 20. A ce stade la goupille d'arrétage 31 n'est 
pas encore en contact avec le bord de la fourchette 19 de la bascule de commande de verrou de sonnerie 17. 


[0041] La coopération du doigt d’arrêtage 30 et du sautoir d’arrêtage 36 permet d’amener la goupille darretage 31 en 
appui sur cette fourchette 19, pour commander un pivotement brusque de la bascule de commande de verrou de sonnerie 
17 par changement instantané de position d’un ergot 179 que comporte cette dernière par rapport à un deuxième ressort 
39: dès que la pointe 32 du doigt d'arrétage 30 a dépassé le sommet 37, et vient en contact avec la deuxième surface 37B 
du sautoir d'arrétage 36, la goupille d'arrétage 31 vient en contact avec le bord de la fourchette 19. Le deuxième ressort 
39 comporte une pointe 390 qui passe d'un côté à l'autre de ergot 179 de la bascule de commande de verrou de sonnerie 
17, dont le deuxième ressort 39 provoque ainsi le renversement. 


[0042] Ce deuxième ressort 39 constitue ainsi un sautoir de commande de verrou de sonnerie, qui est agencé pour 
contraindre la fourchette 19 de la bascule de commande de verrou de sonnerie 17 en appui sur un étoqueau 7, de préfé- 
rence un de chaque côté de la fourchette 19, ou sur une paroi de limitation, dans chacune des deux positions que peut 
occuper la bascule de commande de verrou de sonnerie 17, lui procurant son caractère bistable. 


[0043] Le doigt d'arrétage 30 parcourt environ 20° supplémentaires avant l’arrivée dans la position finale d'arrêt de la 
fig. 29, où la goupille d'arrétage 31 est en appui sur l’autre extrémité de la fourchette 19, le deuxième flanc 30B du doigt 
darretage 30 étant contact avec la deuxième surface 37B du sautoir darretage 36. Dans cette position finale la fourchette 
19 est en appui contre l'étoqueau 7. 


[0044] Le déclenchement ainsi réalisé est instantané, et procure une sécurité totale. 
[0045] La fonction s’opère dans les deux sens de marche. 


[0046] L'invention permet d'effectuer un arrétage en mode grande sonnerie, quand la fonction darretage et le mode 
grande sonnerie existent. ІІ en est de même pour le mode petite sonnerie et le mode silence. 


[0047] Ce mécanisme de sonnerie 100 est tout d’abord exposé sans mécanisme d’arrêtage. 


[0048] Les fig. 1 et 2 montrent la position de petite sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et les quarts 
d'heure seuls au passage. La pièce des quarts et le limaçon des quarts usuels ne sont pas représentés, de façon a 
simplifier l'exposé du fonctionnement. 


[0049] L'étoile 130, agencée à proximité des mobiles des références 1, est agencée pour venir coopérer, chaque quart 
d'heure, avec un bec 72, notamment élastique, que comporte la levée 70 de déclenchement de sonnerie, laquelle pivote 
dans un pivot 73. 


[0050] Cette pièce des heures 20 comporte un palpeur 29 agencé pour palper un limacon des heures 190, et un ráteau 
25 agencé pour coopérer avec un pignon de crémaillère 24 que comporte un mobile entraîneur de sonnerie 2. Cette pièce 
des heures 20 comporte encore, en retrait par rapport au palpeur 29, une nervure 23 séparant la lumiére oblongue 26 d'un 
dégagement intérieur 28, et cette nervure 23 est terminée, du même côté que le palpeur 29, par un plat 27 d'appui de butée. 


[0051] Le mobile entraîneur de sonnerie 2 comporte quant à lui, de façon classique, un rochet de détente 22, avec lequel 
est agencé pour coopérer, ou bien un cliquet principal de sonnerie 85, ou bien un cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40, muni d’une goupille 41, et que comporte une commande de répétition minutes 4, où ce dernier cliquet 40 
coopère avec un ressort 43. 
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[0052] Le pivotement de la levée 70 de déclenchement de sonnerie entraine le pivotement d'une bascule de déclenche- 
ment 50 par le mouvement, qui porte un ressort de poussée 52 qui prend appui sur le cliquet principal de sonnerie 85, 
que porte également la bascule de déclenchement 50. 


[0053] Une bascule de petite sonnerie 80 de type classique porte une goupille de butée 82. Cette bascule de petite 
sonnerie 80, rappelée par un ressort de débrayage 83 fixé à une platine, comporte un bec de débrayage 81, qui est agencé 
pour prendre appui sur une goupille de came 97, que comporte une came de sélection de mode 90, que comporte un 
mécanisme sélecteur de mode 9. 


[0054] La bascule de petite sonnerie 80 fait face a la piece des heures 20 pendant la course angulaire de cette derniére, 
et la goupille de butée 82 est au niveau de la nervure 23 de la piece des heures 20, sur le méme rayon, ce qui lui 
permet de coopérer en appui de butée avec le plat 27 de la piece des heures 20, et d'immobiliser cette derniére en 
l'empéchant d'atteindre le limacon des heures 190, de façon a ne pas répéter la sonnerie des heures à chaque quart, 
selon le fonctionnement propre au mode de petite sonnerie. 


[0055] De façon à assurer la sonnerie de l'heure à l'heure pleine, l'étoile 130 est solidaire d'une came d'heure 131 en forme 
de larme, dont la pointe 132 est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et donc sa goupille de butée 82, 
pour laisser le passage au palpeur 29 de la pièce des heures 20 pour effectuer sa lecture sur le limacon des heures 190. 


[0056] Les fig. 3 et 4 montrent la position de grande sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et à la fois l'heure 
et les quarts d'heure au passage. La piéce des quarts et le limacon des quarts usuels ne sont pas représentés. L'appui 
de la goupille de came 97 sur la bascule de petite sonnerie 80 se fait à plus grande distance de l'extrémité du bec de 
débrayage 81 que dans le cas de la petite sonnerie, et de ce fait la goupille de butée 82 n'est plus au niveau de la nervure 
23, ni du plat 27 de la piéce des heures 20, mais est au niveau du dégagement 28, ce qui permet à la piéces des heures 
20 de pivoter librement vers le limaçon des heures 190 à chaque quart d'heure. 


[0057] Pour le fonctionnement en mode silence, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un isolateur de grande sonnerie 
et de petite sonnerie, ci-aprés dénommé bascule de silence 60. Cette bascule de silence 60 comporte à une premiére 
extrémité un bec de lecture 61 agencé pour coopérer avec une des zones périphériques 98 de la came de sélection de 
mode 90, et à une deuxiéme extrémité 62 un bras principal 64, qui est agencé pour arréter une goupille de cliquet principal 
86, que comporte le cliquet principal de sonnerie 85. Cette bascule de silence 60 comporte, dans sa partie médiane à 
proximité de son pivot, une goupille de silence 63. 


[0058] Le ressort 65 contraint la bascule de silence 60 par l'intermédiaire de la goupille 63, pour cette bascule soit toujours 
en contact avec la came 90 par son bec 61. Lorsque le mode sélectionné est le mode silence, cette bascule de silence 
60 pivote et sa partie 62 vient déconnecter le cliquet 85 du rochet 22. La goupille de came 97 est en contact avec le bec 
de débrayage 81 de la bascule de petite sonnerie 80. Lors d'une répétition minute (en mode petite sonnerie), une bascule 
non représentée sur les figures fait le lien entre la commande 4 et la lumiére de bascule 80, afin que le ráteau des heures 
20 puisse tomber sur le limaçon des heures 190 de la pièce 1. 


[0059] Cette bascule de silence 60 est visible sur les fig. 5 à 11, qui comportent le mécanisme d'arrétage 5, qui comporte 
essentiellement un levier de débrayage de sonnerie 55. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte ainsi, partiellement 
superposées, la bascule de silence 60 et le levier de débrayage de sonnerie 55, qui sont chacune agencée pour entraver 
l'accés d'un cliquet particulier au rochet 22 du mobile entraineur de sonnerie 2. En effet, le levier de débrayage de sonnerie 
55 comporte un bras d'arrétage 56, qui est agencé pour arréter une goupille de cliquet de répétition 41, que comporte un 
cliquet de déclenchement de répétition minutes 40, de la commande de répétition à minutes 4. 


[0060] Les figures montrent l'agencement particulier du cliquet principal 85 et du cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40, qui sont tous les deux situés du méme cóté du mobile d'entrainement de sonnerie 2 et de son rochet 22, 
entre la came de sélection de mode 90 et ce rochet 22. Cet agencement est particuliérement favorable, en raison d'un 
volume particulièrement réduit, de distances courtes entre les différents composants, permettant l'utilisation de bascules 
plus rigides, et il permet la conception d'un mécanisme d'arrétage à la fois compact, fiable, et efficace. Cet agencement est 
rendu possible en particulier par l'interposition de la bascule de déclenchement 50 entre la levée 70 ou premiére bascule 
de déclenchement de sonnerie, et le cliquet principal 85: cette bascule de déclenchement 50 supporte l'articulation de ce 
cliquet principal 85, et comporte le ressort 52 qui pousse sur ce cliquet; elle permet le positionnement du cliquet principal 
85 du méme cóté que le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 par rapport au rochet 22, elle inverse le sens 
de pivotement du cliquet principal 85 par rapport à un montage standard oü ce dernier serait en prise directe sur la levée 
70, et surtout permet de générer une économie d'énergie en gérant précisément les engagements et sorties du bec du 
cliquet principal 85 par rapport au rochet 22. Tout particuliérement, le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement de 
répétition minutes 40 sont sensiblement alignés gráce à cette disposition nouvelle, et la bascule de silence 60 et le levier 
de débrayage de sonnerie 55 peuvent étre superposés, de facon presque colinéaire, ce qui simplifie de facon importante 
la commande et l'arrétage des sonneries, en réduisant le nombre des composants et les courses de manoeuvre de ces 
composants. 


[0061] Les fig. 5 et 6 montrent la position du mode silence, dans lequel la petite sonnerie et la grande sonnerie sont 
débrayées, mais où la manœuvre de la répétition minutes est autorisée. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 
est en appui sur le plus grand rayon 98S d'une portée périphérique 98 de la came 90, et, de ce fait, d'une part la bascule 
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de petite sonnerie 80 est arrétée par la goupille de came 97 et le ressort 67 et, d'autre part, le bras principal 64 de la 
bascule de silence 60, visible sur la fig. 11, est dans sa position la plus éloignée du mobile entraíneur de sonnerie 2, et 
arréte la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le levier de débrayage de sonnerie 55 est trés proche du mobile 
entraîneur de sonnerie 2, puisque rien ne s'oppose à cette position extrême, et de ce fait le cliquet de déclenchement de 
répétition minutes 40 n'est pas entravé et peut accéder au rochet de détente 22, et la répétition minutes peut donc être 
lancée à volonté par l'utilisateur. 


[0062] Lors de l'entrée en fonctionnement du mécanisme d'arrétage 5, quand l'énergie disponible est insuffisante pour 
assurer une exécution normale et compléte d'une sonnerie, et donc avec un retour de tous les composants en position 
de repos aprés la fin du jeu de la sonnerie, la bascule de commande de verrou de sonnerie 17 pivote brusquement, 
entrainant le pivotement de la bascule d'inversion de sonnerie 59 par sa goupille 16. La bascule d'inversion de sonnerie 
59 est articulée avec le levier de débrayage de sonnerie 55, qu'elle éloigne aussitót du mobile de sonnerie 2, pour en 
éloigner aussi le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40, empéchant ainsi l'exécution 
de toute sonnerie. 


[0063] Lorsque l'utilisateur effectue le rechargement du ou des barillets, il manoeuvre la tige 10: la position T1 correspond 
classiquement à, dans un premier sens, la recharge du barillet mouvement et dans l'autre sens, la recharge du barillet de 
sonnerie, la position T2 étant réservée à la mise à l'heure de la montre. 


[0064] Lorsque l'utilisateur effectue le rechargement du ou des barillets, ce n'est que lorsque le niveau d'énergie est 
redevenu suffisant que la bascule de commande de verrou de sonnerie 17 peut effectuer le saut inverse, entrainant alors la 
bascule d'inversion de sonnerie 59 et le basculement du levier de débrayage de sonnerie 55 pour autoriser les sonneries. 
L'utilisateur doit remonter le barillet d'un certain nombre de tours, afin de garantir un minimum de sonnerie. A cet effet le 
rouage de remontage comprend un ou plusieurs barillets coopérant avec au moins un rochet et un mécanisme différentiel, 
notamment comportant une friction, et, dont le réglage définit le seuil prédéfini lors duquel on déclenche l'arrétage, ou la 
libération dans l'autre sens. Le basculement du levier de débrayage se fait de maniére instantanée. 


[0065] Lorsque l'utilisateur effectue une mise à l'heure de la montre, le passage en position T2 de la tige 10 entraine le 
pivotement de la tirette 11, débraye la bascule de débrayage 12, entraînant alors la bascule d'inversion de sonnerie 59 
et le basculement du levier de débrayage de sonnerie 55. Cette derniére comporte le bras d'arrétage 56 qui débraye le 
cliquet de répétition 41 et le cliquet principal de sonnerie 85. Ce mécanisme permet ainsi à l'utilisateur de faire une mise 
à l'heure dans les deux sens en toute sécurité, puisqu'aucun déclenchement de sonnerie n'est alors possible. 


[0066] La combinaison de ce mécanisme avec le mécanisme d'arrétage constitue ainsi un perfectionnement favorable à 
la sécurité de manoeuvre de la montre en toutes circonstances. 


[0067] Le mécanisme d'arrétage est couplé à celui du débrayage des cliquets en position T2. Ces mécanismes de sécurité 
utilisent les memes composants pour débrayer les cliquets bascule d'inversion de sonnerie 59 et levier de débrayage de 
sonnerie 55), mais ces mécanismes fonctionnent indépendamment l'un de l'autre. 


[0068] Les fig. 7 et 8 illustrent l’arrêtage en mode grande sonnerie. Le mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour débrayer 
tous les cliquets, quand la quantité d'énergie disponible, au niveau du ou des barillets ou similaire, est insuffisante. Cette 
fois, le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus faible rayon 98AGS de la portée périphérique 
98 de la came 90, et, à sa deuxiéme extrémité 62 le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa position la 
plus proche du mobile entraineur de sonnerie 2, et ne peut pas arréter la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le 
levier de débrayage de sonnerie 55 est dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et de ce fait 
entrave à la fois la goupille principale 86 du cliquet principal 85 et la goupille de cliquet de répétition 41, donc le cliquet 
principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de 
détente 22. La répétition minutes ne peut pas étre activée par l'utilisateur. Aucune sonnerie ne peut donc étre lancée. Rien 
ne s'oppose à une autre manoeuvre de sélection de mode. 


[0069] Les fig. 9 a 11 illustrent l’arrêtage en mode silence. Ces figures montrent la bascule d’inversion de sonnerie 59 
pour la commande articulée du levier de débrayage de sonnerie 55. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est 
en appui sur le plus grand rayon 98S de la portée périphérique 98 de la came 90, et le bras principal 64 de la bascule de 
silence 60 est dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et arréte la goupille de cliquet principal 
86. Le levier de débrayage de sonnerie 55 est aussi dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, 
et entrave la goupille de cliquet de répétition 41. Donc le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40 sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de détente 22. 


[0070] On comprend que l'arrétage n'est actif que dans le seul cas oü il n'y a plus assez d'énergie, et que, sinon, ce 
mécanisme d'arrétage est débrayé. 


[0071] L'invention concerne encore une montre 1000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entrainer au moins un mobile 
de référence 1, et la montre 1000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


[0072] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 2000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 
de déclenchement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entrainer au moins 
un mobile de référence 1, et la piéce d'horlogerie 2000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 
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Revendications 


1. 


Mécanisme d'arrétage (5) pour mecanisme de sonnerie (100) pour montre (1000) ou piece d'horlogerie (2000) com- 
portant un mouvement (200), ledit mécanisme de sonnerie (100) et/ ou ledit mouvement (200) comportant des moyens 
de stockage d'énergie agencés pour alimenter ledit mécanisme de sonnerie (100) pour l'exécution de sonneries, au 
niveau d'une sortie comportant un mobile de marche (35), ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins 
un mobile entraineur de sonnerie (2) comportant un rochet de détente (22) et un pignon de crémaillére (24), un cliquet 
principal (85) pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou un cliquet de déclenchement de répétition minutes (40) 
quand ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte une répétition minutes, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'arrétage (5) comporte un levier de débrayage de sonnerie (55) agencé pour éloigner dudit mobile de sonnerie (2) 
ledit cliquet principal (85) et ledit cliquet de déclenchement de répétition minutes (40), par un saut instantané d'une 
bascule de commande de verrou de sonnerie (17) agencée pour commander un changement de position dudit levier 
de débrayage de sonnerie (55), dés que le niveau d'énergie disponible au niveau desdits moyens de stockage franchit 
un seuil prédéfini, par la coopération d'une part d'un doigt d'arrétage (30) entrainé indirectement par ledit mobile de 
marche (35) et d'autre part d'un sautoir d'arrétage (36) rappelé par un premier ressort (38), pour amener une goupille 
d'arrétage (31) solidaire dudit doigt d'arrétage (30) en appui sur une fourchette (19) que comporte ladite bascule 
de commande de verrou de sonnerie (17) pour commander un pivotement brusque de ladite bascule de commande 
de verrou de sonnerie (17) par changement instantané de position d'un ergot (179) que comporte ladite bascule de 
commande de verrou de sonnerie (17) par rapport à un deuxiéme ressort (39). 


Mécanisme d'arrétage (5) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'arrétage (5) est agencé 
pour faire pivoter une bascule d'inversion de sonnerie (59), agencée pour commander le pivotement dudit levier de 
débrayage de sonnerie (55), qui est agencé pour empécher l'accés dudit cliquet de répétition (40) audit rochet de 
détente (22) quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte, et pour éloigner 
ledit cliquet principal (85) dudit rochet de détente (22) quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution 
d'une sonnerie compléte. 


Mécanisme d'arrétage (5) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'arrétage (5) com- 
porte une roue d'arrétage (33) coaxiale audit doigt d'arrétage (30) et agencée pour engrener avec ledit mobile de 
marche (35), laquelle roue d'arrétage (33) comporte une lumiére oblongue (34), et en ce que ledit doigt d'arrétage 
(30) comporte ladite goupille d'arrétage (31), qui est mobile de facon limitée dans ladite lumiére oblongue (34), et une 
pointe (32) qui est agencée pour suivre un chant dudit sautoir d'arrétage (36). 


Mécanisme d'arrétage (5) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'arrétage (5) 
comporte ladite bascule de commande de verrou de sonnerie (17), qui comporte, à une premiére extrémité ladite 
fourchette (19) qui est agencée pour entourer ladite goupille d'arrétage (31), et, sous ladite fourchette (19), ledit 
ergot (179), qui est agencé pour coopérer avec ledit deuxième ressort (39), ou avec un sautoir que commande ledit 
deuxiéme ressort (39) lequel est agencé pour procurer un comportement bistable à ladite bascule de commande de 
verrou de sonnerie (17), et laquelle bascule de commande de verrou de sonnerie (17) comporte, à une deuxiéme 
extrémité opposée, un bras de commande (18). 


Mécanisme d'arrétage (5) selon la revendication 4, caractérisé en ce que ledit deuxiéme ressort (39) constitue un 
sautoir de commande de verrou de sonnerie est agencé pour contraindre ladite fourchette (19) de ladite bascule de 
commande de verrou de sonnerie (17) en appui sur un étoqueau (7) ou sur une paroi de limitation, dans chacune des 
deux positions que peut occuper ladite bascule de commande de verrou de sonnerie (17). 


Mécanisme d'arrétage (5) selon la revendication 2 et la revendication 4 ou 5, caractérisé en ce que ledit bras de 
commande (18) est en appui sur une goupille (16) que comporte ladite bascule d'inversion de sonnerie (59), qui 
est elle-méme articulée d'un premier cóté avec ledit levier de débrayage de sonnerie (55), et qui est articulée d'un 
deuxiéme cóté avec une bascule de débrayage (12), rappelée par un ressort de débrayage (13), et agencée pour 
coopérer avec une tirette (11) coopérant avec une tige (10) de commande de mise à l'heure et de remontage. 


Mécanisme d'arrétage (5) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite bascule de débrayage (12) porte un 
indicateur (14) destiné à avertir l'opérateur de la disponibilité ou non des sonneries. 


Mécanisme de sonnerie (100) pour montre (1000) ou piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200), ledit 
mécanisme de sonnerie (100) et/ou ledit mouvement (200) comportant des moyens de stockage d'énergie agencés 
pour alimenter ledit mécanisme de sonnerie (100) pour l'exécution de sonneries, au niveau d'une sortie comportant 
un mobile de marche (35), ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins un mobile entraineur de sonnerie 
(2) comportant un rochet de détente (22) et un pignon de crémaillére (24), un cliquet principal (85) pour l'exécution 
d'une sonnerie au passage et/ou un cliquet de déclenchement de répétition minutes (40) quand ledit mécanisme de 
sonnerie (100) comporte une répétition minutes, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte 
un mécanisme d'arrétage (5) selon l'une des revendications précédentes. 


Montre (1000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie au passage 
par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence (1), et ladite 
montre (1000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 8. 
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10. Piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie 
au passage par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entraíner au moins un mobile de référence 
(1), et ladite pièce d'horlogerie (2000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 


8. 
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(54) Sélecteur de mode de sonnerie pour pièce d'horlogerie, notamment pour montre. 


(57) L'invention a pour objet un mécanisme de sonnerie (100) 
pour pièce dhorlogerie, comportant: 


— un limaçon des heures entraîné par un mouvement, 
— un mobile de sonnerie comportant un rochet de détente et 
un pignon de crémaillère (24), 
— une pièce des heures pivotante pour lire ledit limaçon et en- 
traîner ledit pignon, 
— un cliquet mis en mouvement lors de chaque sonnerie au 
passage pour entraîner ledit rochet de détente, 
avec un mécanisme sélecteur de mode pour sélection par 
l'utilisateur d'un mode de sonnerie particulier, parmi des modes 
distincts dont un mode silence, définissant la position angulaire 
d'une came (90) comportant un profil extérieur dont, en mode 
silence, le plus grand rayon repousse un bec (61) d'une bascule 
de silence (60), pour l'orienter dans une position oü son bras 
principal éloigne ledit cliquet (85) dudit rochet de détente, pour 
assurer la désactivation de toute sonnerie au passage. 





100 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de sonnerie pour montre ou piéce d'horlogerie comportant un mouvement, 
ledit mécanisme de sonnerie comportant au moins un mobile de référence agencé pour être entraîné par un dit mouvement 
et dont au moins un dit mobile de référence est un limacon des heures, au moins un mobile entraîneur de sonnerie 
comportant un rochet de détente et un pignon de crémaillère, ledit mécanisme de sonnerie comportant au moins une pièce 
pivotante agencée pour coopérer indirectement avec une sortie d'un dit mouvement, comportant un palpeur de lecture 
d'un dit mobile de référence et un râteau d'entraînement dudit pignon de crémaillère, une desdites pièces pivotantes étant 
une pièce des heures agencée pour coopérer avec ledit limaçon des heures, ledit mécanisme de sonnerie comportant 
encore un cliquet principal agencé pour être mis en mouvement lors de chaque sonnerie au passage et entraîner ledit 
rochet de détente, et ledit mécanisme de sonnerie étant apte à fonctionner selon au moins deux modes de sonnerie 
distincts dont un mode silence. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence, et 
la montre comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de 
référence, et la piéce d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes de sonnerie pour montres, piéces d'horlogerie ou boites à 
musique. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie d'horlogerie sont de grandes complications, complexes autant par le nombre et la 
complexité des cinématiques de leurs composants, que selon les modes de fonctionnement dont ils sont capables. La 
sélection parmi différents modes de sonnerie est en elle-meme une complication supplémentaire, qui met en oeuvre des 
composants coüteux, tels que roues à colonnes ou similaire, et qui consomme un volume conséquent à l'intérieur de la 
boite de la montre ou de la piéce d'horlogerie, boite qui posséde souvent un crantage pour cette fonction de sélection. 
L'interface entre le mécanisme de sélection et l'extérieur de la boîte doit, encore, bénéficier d'une étanchéité particulière. 
La gestion des sécurités entre les différents modes est toujours délicate. Pour les montres comportant des complications 
supplémentaires telle que répétition minutes, la gestion des sécurités est trés complexe, et il est difficile de bloquer des 
sonneries au passage pour laisser jouer une répétition minutes, ou à l'inverse de bloquer le lancement d'une répétition 
minutes à l'approche d'une sonnerie au passage, d'empécher le relancement d'une répétition minutes lorsqu'un cycle 
de répétition vient d'étre lancé, d'empécher un réglage de minuterie pendant l'exécution d'une sonnerie, ou autre, ces 
sécurités mettent généralement en oeuvre un assez grand nombre d'isolateurs, ce qui complexifie encore le mécanisme 
et les risques d'interférence. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de réaliser la sélection de modes de sonnerie de facon simple et fiable, et compatible avec 
la mise en place de sécurités efficaces et de complexité moyenne. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie selon la revendication 1. 


[0008] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence, et 
la montre comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de 
référence, et la piéce d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 148 représentent deux à deux, de façon schématisée, et en vue en plan, le mécanisme de sonnerie se- 
lon Pinvention dans la méme position, les figures impaires du cóté recto, et les figures paires du có- 
té verso; tous les composants n'y sont pas représentés, seuls sont visibles ceux qui sont indispen- 
sables à Гехесшіоп de la fonction illustrée: 
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les fig. 1 et 2 représentent le mécanisme de sonnerie selon 「invention dans un mode de petite sonnerie; 

les fig. 8 et 4 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie; 

les fig. 5 et 6 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence; 

les fig. 7 et 8 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode de grande son- 
nerie; 


les fig. 9 et 10 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode silence; 
la fig. 11 est un détail de la fig. 9; 


la fig. 12 est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie selon l'invention; 


les fig. 13 à 18 représentent de façon similaire aux fig. 1 à 8, une première variante de mécanisme de sonnerie 
combinant une sélection de sonnerie et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer 
une premiére mélodie dans le mode petite sonnerie, et une deuxiéme mélodie différente de la pre- 
miere mélodie dans le mode grande sonnerie: 


les fig. 13 et 14 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
premiére mélodie; 


les fig. 15 et 16 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec la 
deuxieme mélodie; 


les fig. 17 et 18 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence, avec la possibilité 
d'enclencher la deuxiéme mélodie par la commande de répétition minutes; 


la fig. 19 est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie de cette premiére variante; 


les fig. 20429 représentent de façon similaire aux fig. 13 à 18, une deuxième variante de mécanisme de sonnerie 
combinant une sélection de sonnerie et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer 
l'une ou l'autre de la premiére mélodie ou la deuxiéme mélodie, dans chaque mode de sonnerie: 


les fig. 20 et21 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
premiére mélodie; 


les fig. 22 et 23 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
deuxième mélodie; 


les fig. 24 et 25 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec la 
premiére mélodie; 


les fig. 26 et 27 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec la 
deuxiéme mélodie; 


les fig. 28 et 29 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence, avec la possibilité 
d'enclencher la premiére mélodie par la commande de répétition minutes; 


la fig. 30 est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie de cette deuxième variante; 


la fig. 31 est un schéma-blocs qui représente une montre comportant un mécanisme de sonnerie selon 
l'invention; 
la fig. 32 est un schéma-blocs qui représente une piéce d'horlogerie à musique comportant un mécanisme de 


sonnerie selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne une montre 1000 ou une piéce d'horlogerie 2000, comportant au moins un mécanisme de 
sonnerie 100 particulier. Une telle piéce d'horlogerie 2000 peut étre une boite à musique, ou comporter une boite à 
musique. 
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[0012] L'ouvrage de Francois LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions horlogéres, Bienne (Suisse), 1985, 
ISBN 2-88 175-000-1, expose de façon détaillée les mécanismes de base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux 
pages 97 à 205, sous différents chapitres: 


— sonneries, 

— répétition antique, 

— répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, 

— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 
— répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0013] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, ie spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0014] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte, de façon classique, au moins un mobile de référence 
1, et de préférence une pluralité de mobiles de référence 1, comportant les limaçons et/ou étoiles de référence temporelle, 
et notamment un limacon des minutes, un limacon des quarts, un limacon des heures 190. 


[0015] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraineur de sonnerie 2, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en figure 40 
de cet ouvrage. Ce mobile entraineur de sonnerie 2 comporte classiquement un rochet de détente 22 et un pignon de 
crémaillére 24. 


[0016] Le mécanisme de sonnerie 100 coopére avec un mouvement 200, qui entraine le ou les mobiles de référence 1, et 
dont une sortie 3 particuliére est illustrée sur les figures, sous la forme non limitative d'une étoile 130 de déclenchement 
de sonnerie par le mouvement, ajustée sur une chaussée, et comportant quatre dents, de facon à pouvoir soulever, à 
chaque quart d'heure, une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement, dénommée ci-après levée 70. 


[0017] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte au moins une piéce pivotante, qui est agencée pour coopérer indirecte- 
ment, par l'intermédiaire de cette levée 70, avec la sortie 3 du mouvement 200, et notamment comporte un palpeur de 
lecture d'un tel mobile de référence 1 et un ráteau d'entrainement du pignon de crémaillére 24. Une de ces piéces pivo- 
tantes est une pièce des heures 20 agencée pour coopérer avec le limaçon des heures 190. Le mécanisme de sonnerie 
100 comporte encore un cliquet principal 85, qui est agencé pour étre mis en mouvement lors de chaque sonnerie au 
passage, et pour venir entrainer, quand c'est possible, le rochet de détente 22. 


[0018] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte tout ou partie des modes de sonnerie principaux: grande 
sonnerie, petite sonnerie, réveil, silence, et comporte plus particulierement un mécanisme de répétition, notamment un 
mécanisme de répétition à minutes, tel qu'exposé notamment au chapitre «répétition à minutes» de l'ouvrage «Les montres 
compliquées». 


[0019] La variante non limitative illustrée par les figures comporte trois modes de sonnerie: grande sonnerie (GS), petite 
sonnerie (PS), silence (S), et une répétition à minutes. Ce mécanisme de répétition à minutes comporte notamment une 
piece des heures 20, agencée pour coopérer, avec un palpeur 29 qu'il comporte, avec un limacon des heures 190. 


[0020] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme sélecteur de mode 9. Ce mécanisme 
sélecteur de mode 9 comporte un sélecteur 96 accessible à l'utilisateur pour lui permettre de choisir le mode de sonnerie 
à utiliser, et qui commande la position angulaire d'au moins une came 90. 


[0021] Le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte au moins une came 90, qui peut comporter autant de positions 
particulières que de modes attribuables au mécanisme de sonnerie comme dans la variante illustrée par les figures, ou 
qui est comporte des positions propres à seulement certains de ces modes. La variante illustrée représente une came 90 
plate, qui comporte trois encoches correspondant chacune à un des modes sélectionnámes: 93 petite sonnerie, 94 grande 
sonnerie, 95 silence. Plus particulièrement, les encoches correspondent à des crans d'amplitude variable, nécessitant 
un effort croissant dans un des deux sens de manoeuvre. Plus particuliérement, un cran particulier, par exemple un cran 
au centre, est plus important que ceux d'extrémité, de facon à assurer une sécurité en évitant à l'utilisateur de passer 
inopinément d'un mode de sonnerie à un autre. 


[0022] La came 90 occupe des positions particuliéres pour les différents modes. Cette came 90 comporte un profil exté- 
rieur 98 continu d'appui de palpeur, qui est agencé pour coopérer avec un bec 61 que comporte une bascule de silence 
60. Ce profil extérieur 98 comporte une zone de plus grand rayon 98S correspondant au mode silence, qui est agencée 
pour orienter la bascule de silence 60 dans une position oü un bras principal 64 de la bascule de silence 60 éloigne le 
cliquet principal 85 du rochet de détente 22, pour assurer la désactivation de toute sonnerie au passage, en mode silence. 


[0023] On comprend que l'invention se préte à la sélection d'un nombre encore supérieur de modes distincts, en particulier 
quand il s'agit de différencier le jeu de différentes mélodies, pouvant par exemple servir à différencier les quarts sonnés, ou 
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le jeu de differents timbres, comme dans le brevet EP 2 947 523 B1 du meme déposant, d'intégrer un mécanisme de réveil 
selon la demande EP 15 190 808.4 du méme déposant, un mécanisme de sécurité de sélection et/ou de déclenchement 
de sonnerie ou de mélodie selon la demande EP 15 168 700.1 du méme déposant, un mécanisme de sélection de mélodie 
à levée débrayable selon la demande EP 15 183 110.4 du même déposant, ou encore une sonnerie à carillon selon la 
demande EP 16 206 572.6 du méme déposant. 


[0024] La came 90 peut ainsi comporter de multiples crans: GS mélodie A, GS mélodie B, PS mélodie A, PS mélodie B, 
S, et/ou encore: GS timbre A, GS timbre B, PS timbre A, PS timbre B, S. Quand les modes a différencier sont trop nom- 
breux pour une came unique, le mécanisme sélecteur de mode 9 peut comporter une pluralité de cames 90, notamment 
superposées, chacune d’elles pouvant concerner certains de ces modes, par exemple avec une mélodie particulière, ou 
un timbre particulier, ou autre. 


[0025] Un tel agencement permet, en particulier, de distinguer les modes de sonnerie par les mélodies jouées, et/ou par 
les timbres utilisés. Par exemple, le mode grande sonnerie correspond à une première mélodie et/ou un premier jeu de 
timbres, et le mode petite sonnerie correspond à une deuxième mélodie et/ou un deuxième jeu de timbres. 


[0026] On comprend que différentes cames 90 peuvent être superposées, notamment coaxiales, ou juxtaposées dans 
un plan, et notamment enchaînées les unes aux autres. 


[0027] Outre la sélection de mode, destinée à assurer que seul un mode choisi par l'utilisateur est mis en oeuvre par le 
mécanisme de sonnerie 100, le mécanisme sélecteur de mode 9 assure la désactivation de la sonnerie en mode silence, 
en éloignant les cliquets du mobile entraineur de sonnerie 2, et permet d'empécher l'accés de la piéce des heures au 
limacon correspondant. 


[0028] De facon particuliére, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une répétition à minutes avec une commande de 
répétition minutes 4 comportant un cliquet de répétition 40, lequel est agencé pour entraíner le rochet de détente 22 aprés 
une lecture effectuée par ladite piéce des heures 20 sur le limacon des heures 190. Et, dans le mode silence, le bras 
principal 64 de la bascule de silence 60 autorise l'accés du cliquet de répétition 40 au rochet de détente 22, tant que 
l'énergie disponible est suffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. 


[0029] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mode de grande sonnerie pour la 
sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure avec la répétition de sonnerie de l'heure au quart 
d'heure, et un mode de petite sonnerie pour la sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure sans 
la répétition de sonnerie de l'heure au quart d'heure. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors une bascule de 
petite sonnerie 80, qui est agencée pour coopérer en appui sur une goupille de came 97 que comporte la came 90 du 
mécanisme sélecteur de mode 9) pour, quand le mode de petite sonnerie est sélectionné, orienter la bascule de petite 
sonnerie 80 dans une position dans laquelle celle-ci interdit le passage de la pièce des heures 20 vers le limaçon des 
heures 190, pour empécher la sonnerie des heures aux quarts d'heure. 


[0030] Quand, dans ce méme agencement, le mode de grande sonnerie est sélectionné, la goupille de came 97 oriente 
la bascule de petite sonnerie 80 dans une autre position dans laquelle celle-ci autorise le passage de la piéce des heures 
20 vers le limacon des heures 190, pour autoriser la sonnerie au passage des heures aux quarts d'heure. 


[0031] Pour différencier la sonnerie au passage des heures et des quarts d'heure, le mécanisme de sonnerie 100 comporte 
avantageusement, coaxiale à une étoile 130 de quatre entrainée par la sortie 3 et qui est agencée pour déclencher au 
passage les sonneries aux quarts d'heure, une came d'heure 131 en forme de larme, comportant une pointe 132 qui 
est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et autoriser le passage de la piéce des heures 20 vers le 
limacon des heures 190. 


[0032] Le fonctionnement du mécanisme sélecteur de mode 9 n'entrave pas le fonctionnement de la répétition à minutes, 
et notamment en mode silence, sauf quand, de facon avantageuse, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une fonction 
particuliére d'arrétage agencée pour prévenir l'exécution de toute sonnerie si la quantité d'énergie disponible est insuffi- 
sante pour en assurer l'exécution compléte: le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors avantageusement un méca- 
nisme d'arrétage 5, qui est agencé pour empécher l'exécution de toute sonnerie, afin de prévenir le risque que présente 
l'arrét de certains mobiles dans des positions intermédiaires, susceptibles d'entrainer des collisions lors d'un redémarrage. 
Dans le seul cas oü la fonction d'arrétage est efficiente, le fonctionnement de la répétition à minutes est aussi interdit. 


[0033] Ce mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour faire pivoter une bascule d'inversion de sonnerie 59 quand l'énergie 
disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. Cette bascule d'inversion de sonnerie 59 commande 
le pivotement d'un levier de débrayage de sonnerie 55, qui est agencé pour empécher l'accés du cliquet de répétition 
40 au rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte, et pour 
éloigner le cliquet principal 85 du rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une 
sonnerie compléte. 


[0034] Le mécanisme sélecteur de mode 9 est de préférence congu pour s'affranchir du crantage sur la boite de montre, 
usuel dans l'art antérieur: à cet effet, un levier sélecteur 96 commande avantageusement, notamment par une liaison 
articulée tel que visible sur les figures, le pivotement de la came 90, ou des cames 90 quand il y en a plusieurs. Plus 
particuliérement, un sautoir de came 91, associé à un ressort de sautoir de came 92 pour son maintien en position, 
comporte un doigt de sélecteur 99, qui coopére avec un des crans de la came 90. Ce sautoir 91 et son ressort 92 ont une 


CH 714 017 A2 


double fonction: assurer la sensation de passage des crans pour l'utilisateur, et la certitude d'achever la manoeuvre de 
sélection, avec un retour dans une position franche correspondant à l’un des modes, et jamais à une position intermédiaire. 
De façon avantageuse, le ressort 92 est surdimensionné pour assurer la sécurisation, et en particulier pour vaincre les 
efforts de friction du joint dans la boîte de montre. 


[0035] Cette came 90 comporte encore une goupille de came 97, qui est agencée pour constituer une butée pour une 
bascule de petite sonnerie 20, dont la fonction est exposée plus loin. En-dehors des crans de sélection de mode, la came 
90 comporte avantageusement un profil extérieur 98 continu et comportant au moins deux zones d’appui de palpeur, 
agencées pour coopérer avec un bec 61 que comporte une bascule de silence 60: une zone de plus grand rayon 98S 
correspondant à un mode silence, et une zone de plus faible rayon 98AGS correspondant à un arrêtage en mode grande 
sonnerie, quand la fonction d'arrétage et le mode grande sonnerie existent. 


[0036] Le mécanisme de sélection de mode 9 est utilisable pour différents mécanismes de sonnerie. Ses interactions 
avec les composants classiques d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant un mécanisme de répétition à minutes 
sont illustrées dans un agencement particulier qui est détaillé ci-après, l'homme du métier, spécialiste des sonneries pour 
montres ou pièces d'horlogerie mécaniques, saura les transposer à des mécanismes présentant des variantes. 


[0037] Ce mécanisme de sonnerie 100 est tout d’abord exposé sans mécanisme d'arrétage. 


[0038] Les fig. 1 et 2 montrent ie sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 93 de la petite 
sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et les quarts d’heure seuls au passage. La pièce des quarts et le 
limaçon des quarts usuels ne sont pas représentés, de façon à simplifier l'exposé du fonctionnement. 


[0039] L'étoile 130, agencée à proximité des mobiles des références 1, est agencée pour venir coopérer, chaque quart 
d'heure, avec un bec 72, notamment élastique, que comporte la levée 70 de déclenchement de sonnerie. 


[0040] Cette pièce des heures 20 comporte un palpeur 29 agencé pour palper un limaçon des heures 190, et un ráteau 
25 agencé pour coopérer avec un pignon de crémaillère 24 que comporte un mobile entraîneur de sonnerie 2. Cette pièce 
des heures 20 comporte encore, en retrait par rapport au palpeur 29, une nervure 23 qui est terminée, du même côté que 
le palpeur 29, par un plat 27 d'appui de butée. 


[0041] Le mobile entraîneur de sonnerie 2 comporte quant à lui, de façon classique, un rochet de détente 22, avec lequel 
est agencé pour coopérer, ou bien un cliquet principal de sonnerie 85, ou bien un cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40, muni d’une goupille 41, et que comporte une commande de répétition minutes 4, où ce dernier cliquet 40 
coopère avec un ressort 43. 


[0042] Le pivotement de la levée 70 de déclenchement de sonnerie entraîne le pivotement d’une bascule de déclenche- 
ment 50 par le mouvement, qui porte un ressort de poussée 52 qui prend appui sur le cliquet principal de sonnerie 85, 
que porte également la bascule de déclenchement 50. 


[0043] Une bascule de petite sonnerie 80 de type classique porte une goupille de butée 82. Cette bascule de petite 
sonnerie 80, rappelée par un ressort de débrayage 83 fixé à une platine, comporte un bec de débrayage 81, qui est agencé 
pour prendre appui sur la goupille de came 97, que comporte la came 90. 


[0044] La bascule de petite sonnerie 80 fait face à la pièce des heures 20 pendant la course angulaire de cette dernière, 
et la goupille de butée 82 est au niveau de la nervure 23 de la pièce des heures 20, sur le même rayon, ce qui lui 
permet de coopérer en appui de butée avec le plat 27 de la pièce des heures 20, et d'immobiliser cette dernière en 
empêchant d'atteindre le limaçon des heures 190, de façon à ne pas répéter la sonnerie des heures a chaque quart, 
selon le fonctionnement propre au mode de petite sonnerie. 


[0045] De façon à assurer la sonnerie de l'heure à l'heure pleine, l'étoile 130 est solidaire d'une came d'heure 131 en forme 
de larme, dont la pointe 132 est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et donc sa goupille de butée 82, 
pour laisser le passage au palpeur 29 de la pièce des heures 20 pour effectuer sa lecture sur le limacon des heures 190. 


[0046] Les fig. 3 et 4 montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 94 de la grande 
sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et à la fois l’heure et les quarts d'heure au passage. La pièce des 
quarts et le limacon des quarts usuels ne sont pas représentés. L'appui de la goupille de came 97 sur la bascule de petite 
sonnerie 80 se fait à plus grande distance de l'extrémité du bec de débrayage 81 que dans le cas de la petite sonnerie, et 
de ce fait la goupille de butée 82 n'est plus au niveau de la nervure 23, ni du plat 27 de la pièce des heures 20, mais est 
au niveau du dégagement 28, ce qui permet a la pieces des heures 20 de pivoter librement vers le limacon des heures 
190 á chaque quart d'heure. 


[0047] Pour le fonctionnement en mode silence, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un isolateur de grande sonnerie 
et de petite sonnerie, ci-après dénommé bascule de silence 60, laquelle comporte à une première extrémité un bec de 
lecture 61 agencé pour coopérer avec une des zones périphériques 98 de la came de sélection de mode 90, et à une 
deuxième extrémité 62 un bras principal 64, qui est agencé pour arrêter une goupille de cliquet principal 86, que comporte 
le cliquet principal de sonnerie 85. Cette bascule de silence 60 comporte, dans sa partie médiane à proximité de son 
pivot, une goupille de silence 63. 


[0048] Le ressort 65 contraint la bascule de silence 60 par l'intermédiaire de la goupille 63, pour cette bascule soit toujours 
en contact avec la came 90 par son bec 61. Lorsque le mode sélectionné est le mode silence, cette bascule de silence 
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60 pivote et sa partie 62 vient déconnecter le cliquet 85 du rochet 22. La goupille de came 97 est en contact avec le bec 
de débrayage 81 de la bascule de petite sonnerie 80. Lors d'une répétition minute (en mode petite sonnerie), une bascule 
non représentée sur les figures fait le lien entre la commande 4 et la lumière de bascule 80, afin que le râteau des heures 
20 puisse tomber sur le limacon des heures 190 de la piéce 1. 


[0049] Cette bascule de silence 60 est visible sur les fig. 5 a 11, qui comportent aussi un mécanisme d'arrétage 5, qui 
comporte essentiellement un levier de débrayage de sonnerie 55. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte ainsi, partiel- 
lement superposées, la bascule de silence 60 et le levier de débrayage de sonnerie 55, qui sont chacune agencée pour 
entraver l’accès d'un cliquet particulier au rochet 22 du mobile entraîneur de sonnerie 2. En effet, le levier de débrayage 
de sonnerie 55 comporte un bras d'arrétage 56, qui est agencé pour arréter une goupille de cliquet de répétition 41, que 
comporte un cliquet de déclenchement de répétition minutes 40, de la commande de répétition a minutes 4. 


[0050] Les figures montrent l'agencement particulier du cliquet principal 85 et du cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40, qui sont tous les deux situés du même côté du mobile d’entrainement de sonnerie 2 et de son rochet 22, 
entre la came de sélection de mode 90 et ce rochet 22. Cet agencement est particulièrement favorable, en raison d'un 
volume particulièrement réduit, de distances courtes entre les différents composants, permettant l’utilisation de bascules 
plus rigides, et il permet la conception d’un mécanisme d’arrêtage à la fois compact, fiable, et efficace. Cet agencement est 
rendu possible en particulier par l'interposition de la bascule de déclenchement 50 entre la levée 70 ou première bascule 
de déclenchement de sonnerie, et le cliquet principal 85: cette bascule de déclenchement 50 supporte l'articulation de ce 
cliquet principal 85, et comporte le ressort 52 qui pousse sur ce cliquet; elle permet le positionnement du cliquet principal 
85 du même côté que le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 par rapport au rochet 22, elle inverse le sens 
de pivotement du cliquet principal 85 par rapport à un montage standard où ce dernier serait en prise directe sur la levée 
70, et surtout permet de générer une économie d'énergie en gérant précisément les engagements et sorties du bec du 
cliquet principal 85 par rapport au rochet 22. Tout particuliérement, le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement 
de répétition minutes 40 sont sensiblement alignés gráce à cette disposition nouvelle, et la bascule de silence 60 et levier 
de débrayage de sonnerie 55 peuvent étre superposés, de facon presque colinéaire, ce qui simplifie de facon importante 
la commande et l'arrétage des sonneries, en réduisant le nombre des composants et les courses de manœuvre de ces 
composants. 


[0051] Les fig. 5 et 6 montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 95 du mode 
silence, dans lequel la petite sonnerie et la grande sonnerie sont débrayées, mais où la manœuvre de la répétition minutes 
est autorisée. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus grand rayon 98S de la portée 
périphérique 98 de la came 90, et, de ce fait, d'une part la bascule de petite sonnerie 80 est arrétée par la goupille de 
came 97 et par le ressort 67, et, d'autre part, le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa position la 
plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et arréte la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le levier de 
débrayage de sonnerie 55 est trés proche du mobile entraineur de sonnerie 2, puisque rien ne s'oppose à cette position 
extréme, et de ce fait le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 n'est pas entravé et peut accéder au rochet de 
détente 22, et la répétition minutes peut donc étre lancée à volonté par l'utilisateur. 


[0052] Les fig. 7 et 8 illustrent l'arrétage en mode grande sonnerie, et montrent le sélecteur de mode 9 dans la position 
d'indexage correspondant au cran 94 de la grande sonnerie. Le mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour débrayer tous 
les cliquets, quand la quantité d'énergie disponible, au niveau du ou des barillets ou similaire, est insuffisante. Cette fois, 
le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus faible rayon 98AGS de la portée périphérique 
98 de la came 90, et, à sa deuxiéme extrémité 62 le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa position la 
plus proche du mobile entraineur de sonnerie 2, et ne peut pas arréter la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le 
levier de débrayage de sonnerie 55 est dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et de ce fait 
entrave à la fois la goupille principale 86 du cliquet principal 85 et la goupille de cliquet de répétition 41, donc le cliquet 
principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de 
détente 22. La répétition minutes ne peut pas étre activée par l'utilisateur. Aucune sonnerie ne peut donc étre lancée. Rien 
ne s'oppose à une manoeuvre du levier de sélection de mode 96 dans une autre position. 


[0053] Les fig. 9 à 11 illustrent l’arrêtage en mode silence, et montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage 
correspondant au cran 95 du mode silence. Ce figures montrent une targette de manoeuvre 59 pour la commande articulée 
de le levier de débrayage de sonnerie 55. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus grand 
rayon 98S de la portée périphérique 98 de la came 90, et le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa 
position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et arréte la goupille de cliquet principal 86. Le levier de 
débrayage de sonnerie 55 est aussi dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et entrave la 
goupille de cliquet de répétition 41. Donc le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 
sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de détente 22. 


[0054] On comprend que l'arrétage n'est actif que dans le seul cas oü il n'y a plus assez d'énergie, et que, sinon, ce 
mécanisme d'arrétage est débrayé. 


[0055] Les fig. 13 à 19 illustrent une premiére variante de mécanisme de sonnerie combinant une sélection de sonnerie 
et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer une premiére mélodie dans le mode petite sonnerie, et 
une deuxiéme mélodie différente de la premiére mélodie dans le mode grande sonnerie. 
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[0056] Les fig. 20 à 29 illustrent une deuxième variante de mécanisme de sonnerie combinant une sélection de sonnerie 
et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer l’une ou l’autre de la première mélodie ou la deuxième 
mélodie, dans chaque mode de sonnerie. 


[0057] On comprend que la seule limitation est celle de l'encombrement à l'intérieur de la montre ou de la pièce 
dhorlogerie à musique: ces première et deuxième variantes sont présentées ici avec chacune deux mélodies, mais on 
comprend que le mécanisme de sonnerie pourrait jouer davantage de mélodies, ou encore différencier les mélodies sur 
des jeux différents de timbres ou de gongs, en combinaison avec les enseignements du brevet EP2947523B1 du même 
déposant, et des demandes EP 15 190 808.4, EP 15 168 700.1, EP 15 183 110.4, et EP 16 206 572.6 du même déposant, 
dont le détail n’est pas repris ici. De la même façon, la sélection de mode peut être effectuée par des cames coaxiales 
et/ou des cames juxtaposées dans un plan. 


[0058] La première variante comporte une came de sélection de mélodie 101, qui coopère avec un levier de première 
mélodie 103 et un levier de deuxième mélodie 104, qui coopèrent eux-mêmes avec un sélecteur de mélodie 106, agencé 
pour commander les différentes levées 107. Chacun de ces leviers 103 et 104 comporte un bec intermédiaire de palpage, 
qui court sur la périphérie de la came de sélection de mélodie 101. La came de sélection de mélodie 101 comporte un 
pion 1010, qui pilote la fourchette 1050 d’un palpeur de sélection de mélodie 105, dont un des doigts 1051 coopère avec 
le pourtour d'une came de sélection de mélodie par mode 102. Cette dernière est ici dans le même plan que la came 
de sélection de mélodie 101. 


[0059] La deuxième variante comporte, de façon similaire, un levier de première mélodie 103 et un levier de deuxième 
mélodie 104, qui coopèrent eux-mêmes avec un sélecteur de mélodie 106, agencé pour commander les différentes levées 
107. 


[0060] La commande de sélection de mode et de mélodie est effectuée ісі par un mobile de commande 110, qui comporte, 
empilées l’une sur l’autre, plusieurs cames. 


[0061] Au niveau inférieur une première came 111 est similaire à la came 90 présentée plus haut, et comporte des crans 
112 pour sautoir, et une gestion des modes petite sonnerie, grande sonnerie, silence, par son contour périphérique 113, 
que suit un bec 1090 que comporte un isolateur de sonnerie au passage 109, agencé pour interdire toute interférence 
entre une répétition minutes et une sonnerie au passage. 


[0062] Chacun des leviers 103 et 104 comporte un bec intermédiaire de palpage, qui court sur la périphérie, respective- 
ment d'une première came 114 de gestion de la première mélodie, et d'une deuxième came 115 de gestion de la deuxième 
mélodie. 


[0063] Ce mobile de commande 110 est extrêmement compact, est d’encombrement en hauteur moindre que le mobile 
de sonnerie 2. 


[0064] On voit que ces différentes variantes utilisent beaucoup de composants communs, ce qui allège le coût de pro- 
duction, toujours élevé pour des grandes complications. 


[0065] L'invention procure donc la possibilité de créer une grande variété de jeux de sonneries différenciées, soit com- 
mandées par le mouvement 200 de la montre ou de la pièce d’horlogerie pour sonner au passage, par exemple jour/nuit, 
AM/PM, jour férié hebdomadaire, ou autre, soit commandées par l'utilisateur selon ses goûts. 


[0066] L'invention concerne encore une montre 1000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entraîner au moins un mobile 
de référence 1, et la montre 1000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


[0067] L'invention concerne encore une pièce dhorlogerie 2000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 
de déclenchement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entraîner au moins 
un mobile de référence 1, et la pièce d’horlogerie 2000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie (100) pour montre (1000) ou pièce dhorlogerie (2000) comportant un mouvement (200), 
ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins un mobile de référence (1 ) agencé pour être entraîné par 
un dit mouvement (200) et dont au moins un dit mobile de référence (1) est un limacon des heures (190), au moins 
un mobile entraíneur de sonnerie (2) comportant un rochet de détente (22) et un pignon de crémaillére (24), ledit 
mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins une piece pivotante agencée pour coopérer indirectement avec 
une sortie (3) d'un dit mouvement (200), comportant un palpeur de lecture d'un dit mobile de référence (1) et un ráteau 
d'entrainement dudit pignon de crémaillère (24), une desdites pieces pivotantes étant une pièce des heures (20) 
agencée pour coopérer avec ledit limacon des heures (190), ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant encore 
un cliquet principal (85) agencé pour étre mis en mouvement lors de chaque sonnerie au passage et entraíner ledit 
rochet de détente (22), et ledit mécanisme de sonnerie (100) étant apte a fonctionner selon au moins deux modes 
de sonnerie distincts dont un mode silence, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un 
mécanisme sélecteur de mode (9), comportant un sélecteur (96) accessible à Putilisateur pour lui permettre de choisir 
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le mode de sonnerie à utiliser, et qui commande la position angulaire dau moins une came (90), qui comporte des 
positions particulières pour différents modes, ladite came (90) comportant un profil extérieur (98) continu d'appui de 
palpeur, agencé pour coopérer avec un bec (61) que comporte une bascule de silence (60), et qui comporte une zone 
de plus grand rayon (98S) correspondant audit mode silence, agencée pour orienter ladite bascule de silence (60) 
dans une position où un bras principal (64) de ladite bascule de silence (60) éloigne ledit cliquet principal (85) dudit 
rochet de détente (22), pour assurer la désactivation de toute sonnerie au passage, en mode silence. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur de mode (9) 
comporte au moins une dite came (90), qui peut comporter autant de positions particulières que de modes attribuables 
au mécanisme de sonnerie, ou qui comporte des positions propres à seulement certains de ces modes. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur de mode 
(9) comporte au moins une dite came (90) plate, qui comporte des encoches (93; 94; 95) correspondant chacune à 
un des modes sélectionnámes (93; 94; 95). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que iesdites encoches correspondent à des 
crans d'amplitude variable, nécessitant un effort croissant dans un des deux sens de manœuvre. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 4, caractérisé en ce qu’un cran particulier, au centre ou au 
voisinage du centre, est plus important que ceux d'extrémité, de façon à assurer une sécurité en évitant à l'utilisateur 
de passer inopinément d'un mode de sonnerie à un autre. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte au moins une dite came (90), agencée pour différencier le jeu de différentes mélodies, et/ou 
le jeu de différents timbres. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte au moins une dite came (90) comportant de multiples crans pour différencier des mélodies 
et/ou des timbres affectés à chaque mode de sonnerie. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte une pluralité de cames (90) superposées, ou juxtaposées dans un plan. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) est agencé pour assurer la désactivation de la sonnerie en mode silence, en éloignant ledit cliquet 
principal (85) dudit mobile entraineur de sonnerie (2), et en empéchant l'accés de ladite piéce des heures (20) audit 
limacon des heures (190). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
(100) comporte une répétition à minutes avec une commande de répétition minutes (4) comportant un cliquet de 
répétition (40) agencé pour entraîner ledit rochet de détente (22) après une lecture effectuée par ladite pièce des 
heures (20) sur ledit limaçon des heures (190), en ce que, dans ledit mode silence, ledit bras principal (64) de ladite 
bascule de silence (60) autorise l'accés dudit cliquet de répétition (40) audit rochet de détente (22), tant que l'énergie 
disponible est suffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 10, caractérisé en ce que ledit mécanisme de 
sonnerie (100) comporte un mode de grande sonnerie pour la sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque 
quart d'heure avec la répétition de sonnerie de l'heure au quart d'heure, et un mode de petite sonnerie pour la sonnerie 
au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure sans la répétition de sonnerie de l'heure au quart d'heure, 
eten ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte une bascule de petite sonnerie (80) agencée pour coopérer 
en appui avec une goupille de came (97) que comporte ladite came (90) dudit mécanisme sélecteur de mode (9), pour, 
quand le mode de petite sonnerie est sélectionné, orienter ladite bascule de petite sonnerie (80) dans une position 
dans laquelle celle-ci interdit le passage de ladite pièce des heures (20) vers ledit limacon des heures (190), pour 
empécher la sonnerie des heures aux quarts d'heure. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1311, caractérisé en ce que, quand un mode de grande sonnerie 
est sélectionné, ladite goupille de came (97) oriente ladite bascule de petite sonnerie (80) dans une position dans 
laquelle celle-ci autorise le passage de ladite piéce des heures (20) vers ledit limacon des heures (190), pour autoriser 
la sonnerie des heures aux quarts d'heure. 


Mécanisme de sonnerie (100) que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte selon la revendication 11 ou 12, 
caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte, coaxiale à une étoile (130) de quatre entrainée par 
ladite sortie (3) et qui est agencée pour déclencher au passage les sonneries aux quarts d'heure, une came d'heure 
(131) en forme de larme, comportant une pointe (132) agencée pour soulever ladite bascule de petite sonnerie (80) 
et autoriser le passage de ladite piéce des heures (20) vers ledit limacon des heures (190). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 10 ou selon une revendication dépendante de la revendication 
10, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un mécanisme d'arrétage (5) agencé pour 
faire pivoter une bascule d'inversion de sonnerie (59) quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une 
sonnerie compléte, et en ce que ladite bascule d'inversion de sonnerie (59) commande le pivotement d'un levier de 
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débrayage de sonnerie (55) agence pour empêcher l'accés dudit cliquet de répétition (40) audit rochet de détente 
(22) quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie complète, et pour éloigner ledit cliquet 
principal (85) dudit rochet de détente (22) quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie 
compléte. 


Montre (1000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie au passage 
par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence (1), et ladite 
montre (1000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 1 à 14. 


Piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie 
au passage par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence 
(1), et ladite piéce d'horlogerie (2000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des 
revendications 1 à 14. 
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(54) Sélecteur de mode de sonnerie et de mélodie pour pièce d'horlogerie, notamment pour montre. 


(57) L'invention a pour objet un mécanisme de sonnerie (100) 
pour pièce d'horlogerie, comportant un mouvement, ledit méca- 
nisme de sonnerie (100) étant apte à fonctionner au passage 
selon au moins deux modes de sonnerie distincts, et selon au 
moins deux mélodies distinctes et/ou sur au moins deux jeux de 
timbres distincts. Le mécanisme de sonnerie (100) comporte un 
mécanisme sélecteur de mode (9) combiné avec un mécanisme 
sélecteur de mélodie et/ou de timbre, ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comportant un sélecteur de mode (96) accessible 
à l'utilisateur pour lui permettre de choisir le mode de sonnerie 
à utiliser, et au moins un moyen de sélection de sonnerie et/ou 
de timbre commandé par ledit mouvement pour une sonnerie au 
passage, et/ou accessible à l'utilisateur pour la sélection d'une 
sonnerie et/ou d'un jeu de timbres, pour l'exécution des sonne- 
ries au passage ou pour la répétition minutes quand ledit méca- 
nisme de sonnerie (100) comporte un mécanisme de répétition 
minutes. 


100 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme de sonnerie pour montre ou piéce d'horlogerie comportant un mouvement, 
ledit mécanisme de sonnerie étant apte a fonctionner au passage selon au moins deux modes de sonnerie distincts, et 
selon au moins deux mélodies distinctes et/ou sur au moins deux jeux de timbres distincts. 


[0002] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entraíner au moins un mobile de référence, et 
cette montre comporte au moins un tel mécanisme de somnerie. 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entraíner au moins un mobile de 
référence, et la pièce d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes de sonnerie pour montres, pièces dhorlogerie ou boîtes a 
musique. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Les mécanismes de sonnerie d'horlogerie sont de grandes complications, complexes autant par le nombre et la 
complexité des cinématiques de leurs composants, que selon les modes de fonctionnement dont ils sont capables. La 
sélection parmi différents modes de sonnerie est en elle-méme une complication supplémentaire, qui met en oeuvre des 
composants coúteux, tels que roues à colonnes ou similaire, et qui consomme un volume conséquent à l'intérieur de la 
boite de la montre ou de la piéce d'horlogerie, boite qui posséde souvent un crantage pour cette fonction de sélection. 
L'interface entre le mécanisme de sélection et l'extérieur de la boite doit, encore, bénéficier d'une étanchéité particulière. 
La gestion des sécurités entre les différents modes est toujours délicate. 


[0006] Ces mécanismes se compliquent encore pour la sélection d'un nombre encore supérieur de modes distincts, 
en particulier quand il s'agit de différencier le jeu de différentes mélodies, pouvant par exemple servir à différencier les 
quarts sonnés, ou le jeu de différents timbres, comme dans le brevet EP 2 947 523 B1 du méme déposant, d'intégrer un 
mécanisme de réveil selon la demande EP 15 190 808.4 du méme déposant, un mécanisme de sécurité de sélection et/ou 
de déclenchement de sonnerie ou de mélodie selon la demande EP 15 168 700.1 du méme déposant, un mécanisme de 
sélection de mélodie à levée débrayable selon la demande EP 15 183 110.4 du méme déposant, ou encore une sonnerie 
à carillon selon la demande EP 16 206 572.6 du méme déposant. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de réaliser la sélection de modes de sonnerie ainsi que des mélodies et/ou des jeux de 
timbres mis en oeuvre pour ces sonneries, de facon simple et fiable, et compatible avec la mise en place de sécurités 
efficaces et de complexité moyenne. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de sonnerie selon la revendication 1. 


[0009] L'invention concerne encore une montre comportant un mouvement comportant une sortie de déclenchement de 
sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de référence, et 
la montre comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


[0010] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant un mouvement comportant une sortie de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement étant agencé pour entrainer au moins un mobile de 
référence, et la piéce d'horlogerie comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 148 représentent deux a deux, de facon schématisée, et en vue en plan, le mécanisme de sonnerie 
selon l'invention dans la même position, les figures impaires du côté recto, et les figures paires du 
cóté verso; tous les composants n'y sont pas représentés, seuls sont visibles ceux qui sont indis- 
pensables à l'exécution de la fonction illustrée: 


les fig. 1 et 2 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie; 
les fig. 3 et 4 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie; 
les fig. 5 et 6 représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence; 


les fig. 7 et 8 


les fig. 9 et 10 
la fig. 11 
la fig. 12 


les fig. 13 à 18 


les fig. 13 et 14 


les fig. 15 et 16 


les fig. 17 et 18 


la fig. 19 


les fig. 20 à 29 


les fig. 20 et 21 


les fig. 22 et 23 


les fig. 24 et 25 


les fig. 26 et 27 


les fig. 28 et 29 


la fig. 30 


la fig. 31 


la fig. 32 
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représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode de grande 
sonnerie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention avec un arrétage en mode silence; 
est un détail de la fig. 9; 


est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie selon l'invention; 


représentent de façon similaire aux fig. 1 à 8, une première variante de mécanisme de sonnerie 
combinant une sélection de sonnerie et une sélection de mode selon l'invention, permettant de 
jouer une premiére mélodie dans le mode petite sonnerie, et une deuxiéme mélodie différente de 
la premiére mélodie dans le mode grande sonnerie: 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
premiére mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec 
la deuxième mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence, avec la possibilité 
d'enclencher la deuxième mélodie par la commande de répétition minutes; 


est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie de cette premiére variante; 


représentent de façon similaire aux fig. 13 à 18, une deuxième variante de mécanisme de sonne- 
rie combinant une sélection de sonnerie et une sélection de mode selon l'invention, permettant de 
jouer l'une ou l'autre de la premiére mélodie ou la deuxiéme mélodie, dans chaque mode de son- 
nerie: 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
premiére mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de petite sonnerie avec la 
deuxiéme mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec 
la premiére mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode de grande sonnerie avec 
la deuxiéme mélodie; 


représentent le mécanisme de sonnerie selon l'invention dans un mode silence, avec la possibilité 
d'enclencher la premiére mélodie par la commande de répétition minutes; 


est une représentation schématisée, en panoplie, et en plan, recto-verso, des principaux compo- 
sants du mécanisme de sonnerie de cette deuxiéme variante; 


est un schéma-blocs qui représente une montre comportant un mécanisme de sonnerie selon 
l'invention; 


est un schéma-blocs qui représente une piéce d'horlogerie à musique comportant un mécanisme 
de sonnerie selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0012] L'invention concerne une montre 1000 ou une piéce d'horlogerie 2000, comportant au moins un mécanisme de 
sonnerie 100 particulier. Une telle piéce d'horlogerie 2000 peut étre une boite à musique, ou comporter une boite à 
musique. 


[0013] L'ouvrage de Francois LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions horlogéres, Bienne (Suisse), 1985, 
ISBN 2-88 175-000-1, expose de facon détaillée les mécanismes de base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux 
pages 97 à 205, sous différents chapitres: 


— sonneries, 
— répétition antique, 
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répétition a quarts moderne, 
répétition simplifiée, 

répétition demi-quarts, 
répétition demi-quarts Breguet, 
répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0014] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0015] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte, de façon classique, au moins un mobile de référence 
1, et de préférence une pluralité de mobiles de référence 1, comportant les limaçons et/ou étoiles de référence temporelle, 
et notamment un limacon des minutes, un limacon des quarts, un limacon des heures 190. 


[0016] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraîneur de sonnerie 2, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en figure 40 
de cet ouvrage. Ce mobile entraineur de sonnerie 2 comporte classiquement un rochet de détente 22 et un pignon de 
crémaillére 24. 


[0017] Le mécanisme de sonnerie 100 est apte à fonctionner au passage selon au moins deux modes de sonnerie dis- 
tincts, et selon au moins deux mélodies distinctes et/ou sur au moins deux jeux de timbres distincts. 


[0018] Selon l'invention, ce mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme sélecteur de mode 9, qui est combiné 
avec un mécanisme sélecteur de mélodie et/ou de timbre. Ce mécanisme sélecteur de mode 9 comporte plus particu- 
lièrement un sélecteur de mode 96 accessible à l'utilisateur pour lui permettre de choisir le mode de sonnerie à utiliser, 
et au moins un moyen de sélection de sonnerie et/ou de timbre commandé par le mouvement 200 pour une sonnerie au 
passage, et/ou accessible à l'utilisateur pour la sélection d'une sonnerie et/ou d'un jeu de timbres, pour l'exécution des 
sonneries au passage ou pour la répétition minutes quand le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme de 
répétition minutes. 


[0019] Plus particulièrement, le mécanisme de sonnerie 100 comporte au moins un moyen de sélection de sonnerie et/ou 
de timbre 103, 104, qui est distinct du sélecteur de mode 96. 


[0020] Le mécanisme de sonnerie 100 coopére avec un mouvement 200, qui entraine le ou les mobiles de référence 1, et 
dont une sortie 3 particuliére est illustrée sur les figures, sous la forme non limitative d'une étoile 130 de déclenchement 
de sonnerie par le mouvement, ajustée sur une chaussée, et comportant quatre dents, de facon à pouvoir soulever, à 
chaque quart d'heure, une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement, dénommée ci-aprés levée 70. 


[0021] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte au moins une piéce pivotante, qui est agencée pour coopérer indirecte- 
ment, par l'intermédiaire de cette levée 70, avec la sortie 3 du mouvement 200, et notamment comporte un palpeur de 
lecture d'un tel mobile de référence 1 et un ráteau d'entrainement du pignon de crémaillére 24. Une de ces piéces pivo- 
tantes est une piéce des heures 20 agencée pour coopérer avec le limacon des heures 190. Le mécanisme de sonnerie 
100 comporte encore un cliquet principal 85, qui est agencé pour étre mis en mouvement lors de chaque sonnerie au 
passage, et pour venir entrainer, quand c'est possible, le rochet de détente 22. 


[0022] Le mécanisme de sonnerie 100 selon l'invention comporte tout ou partie des modes de sonnerie principaux: grande 
sonnerie, petite sonnerie, réveil, silence, et comporte plus particulierement un mécanisme de répétition, notamment un 
mécanisme de répétition à minutes, tel qu'exposé notamment au chapitre «répétition à minutes» de l'ouvrage «Les montres 
compliquées». 


[0023] La variante non limitative illustrée par les figures comporte trois modes de sonnerie: grande sonnerie (GS), petite 
sonnerie (PS), silence (S), et une répétition à minutes. Ce mécanisme de répétition à minutes comporte notamment une 
piece des heures 20, agencée pour coopérer, avec un palpeur 29 qu'il comporte, avec un limacon des heures 190. 


[0024] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme sélecteur de mode 9. Ce mécanisme 
sélecteur de mode 9 comporte un sélecteur de mode 96 accessible à l'utilisateur pour lui permettre de choisir le mode de 
sonnerie à utiliser, et qui commande la position angulaire d'au moins une came 90. 


[0025] Dans une variante, le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte au moins une came 90, qui peut comporter autant 
de positions particulières que de modes attribuables au mécanisme de sonnerie comme dans la variante illustrée par les 
figures, ou qui est comporte des positions propres à seulement certains de ces modes. La variante illustrée représente une 
came 90 plate, qui comporte trois encoches correspondant chacune à un des modes sélectionnables: 93 petite sonnerie, 
94 grande sonnerie, 95 silence. Plus particulièrement, les encoches correspondent à des crans d'amplitude variable, 
nécessitant un effort croissant dans un des deux sens de manoeuvre. Plus particulièrement, un cran particulier, par exemple 
un cran au centre, est plus important que ceux d'extrémité, de façon à assurer une sécurité en évitant à l'utilisateur de 
passer inopinément d'un mode de sonnerie à un autre. 
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[0026] La came 90 occupe des positions particulières pour les différents modes. Cette came 90 comporte un profil exté- 
rieur 98 continu d'appui de palpeur, qui est agencé pour coopérer avec un bec 61 que comporte une bascule de silence 
60. Ce profil extérieur 98 comporte une zone de plus grand rayon 98S correspondant au mode silence, qui est agencée 
pour orienter la bascule de silence 60 dans une position oú un bras principal 64 de la bascule de silence 60 éloigne le 
cliquet principal 85 du rochet de détente 22, pour assurer la désactivation de toute sonnerie au passage, en mode silence. 


[0027] On comprend que l'invention se prête à la sélection d'un nombre encore supérieur de modes distincts, en particulier 
quand il s'agit de différencier le jeu de différentes mélodies, pouvant par exemple servir à différencier les quarts sonnés, ou 
le jeu de différents timbres, comme dans le brevet EP 2 947 523 B1 du méme déposant, d'intégrer un mécanisme de réveil 
selon la demande EP 15 190 808.4 du méme déposant, un mécanisme de sécurité de sélection et/ou de déclenchement 
de sonnerie ou de mélodie selon la demande EP 15 168 700.1 du méme déposant, un mécanisme de sélection de mélodie 
à levée débrayable selon la demande EP 15 183 110.4 du méme déposant, ou encore une sonnerie à carillon selon la 
demande EP 16 206 572.6 du même déposant. 


[0028] La came 90 peut ainsi comporter de multiples crans: GS mélodie A, GS mélodie B, PS mélodie A, PS mélodie B, 
S, et/ou encore: GS timbre A, GS timbre B, PS timbre A, PS timbre B, S. Quand les modes à différencier sont trop nom- 
breux pour une came unique, le mécanisme sélecteur de mode 9 peut comporter une pluralité de cames 90, notamment 
superposées, chacune d'elles pouvant concerner certains de ces modes, par exemple avec une mélodie particuliére, ou 
un timbre particulier, ou autre. 


[0029] Un tel agencement permet, en particulier, de distinguer les modes de sonnerie par les mélodies jouées, et/ou par 
les timbres utilisés. Par exemple, le mode grande sonnerie correspond à une premiére mélodie et/ou un premier jeu de 
timbres, et le mode petite sonnerie correspond à une deuxiéme mélodie et/ou un deuxiéme jeu de timbres. 


[0030] On comprend que différentes cames 90 peuvent étre superposées, notamment coaxiales, ou juxtaposées dans 
un plan, et notamment enchainées les unes aux autres. 


[0031] Outre la sélection de mode, destinée à assurer que seul un mode choisi par l'utilisateur est mis en oeuvre par le 
mécanisme de sonnerie 100, le mécanisme sélecteur de mode 9 assure la désactivation de la sonnerie en mode silence, 
en éloignant les cliquets du mobile entraineur de sonnerie 2, et permet d'empécher l'accés de la piéce des heures au 
limagon correspondant. 


[0032] De facon particuliére, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une répétition à minutes avec une commande de 
répétition minutes 4 comportant un cliquet de répétition 40, lequel est agencé pour entrainer le rochet de détente 22 aprés 
une lecture effectuée par ladite piéce des heures 20 sur le limacon des heures 190. Et, dans le mode silence, le bras 
principal 64 de la bascule de silence 60 autorise l'accés du cliquet de répétition 40 au rochet de détente 22, tant que 
l'énergie disponible est suffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. 


[0033] Dans une exécution particuliére, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mode de grande sonnerie pour la 
sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure avec la répétition de sonnerie de l'heure au quart 
d'heure, et un mode de petite sonnerie pour la sonnerie au passage de chaque heure, et de chaque quart d'heure sans 
la répétition de sonnerie de l'heure au quart d'heure. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors une bascule de 
petite sonnerie 80, qui est agencée pour coopérer en appui sur une goupille de came 97 que comporte la came 90 du 
mécanisme sélecteur de mode 9) pour, quand le mode de petite sonnerie est sélectionné, orienter la bascule de petite 
sonnerie 80 dans une position dans laquelle celle-ci interdit le passage de la piéce des heures 20 vers le limacon des 
heures 190, pour empécher la sonnerie des heures aux quarts d'heure. 


[0034] Quand, dans ce méme agencement, le mode de grande sonnerie est sélectionné, la goupille de came 97 oriente 
la bascule de petite sonnerie 80 dans une autre position dans laquelle celle-ci autorise le passage de la piéce des heures 
20 vers le limacon des heures 190, pour autoriser la sonnerie au passage des heures aux quarts d'heure. 


[0035] Pour différencier la sonnerie au passage des heures et des quarts d'heure, le mécanisme de sonnerie 100 comporte 
avantageusement, coaxiale à une étoile 130 de quatre entrainée par la sortie 3 et qui est agencée pour déclencher au 
passage les sonneries aux quarts d'heure, une came d'heure 131 en forme de larme, comportant une pointe 132 qui 
est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et autoriser le passage de la piéce des heures 20 vers le 
limacon des heures 190. 


[0036] Le fonctionnement du mécanisme sélecteur de mode 9 n'entrave pas le fonctionnement de la répétition à minutes, 
et notamment en mode silence, sauf quand, de facon avantageuse, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une fonction 
particuliére d'arrétage agencée pour prévenir l'exécution de toute sonnerie si la quantité d'énergie disponible est insuffi- 
sante pour en assurer l'exécution compléte: le mécanisme de sonnerie 100 comporte alors avantageusement un méca- 
nisme d'arrétage 5, qui est agencé pour empécher l'exécution de toute sonnerie, afin de prévenir le risque que présente 
l'arrét de certains mobiles dans des positions intermédiaires, susceptibles d'entrainer des collisions lors d'un redémarrage. 
Dans le seul cas oü la fonction d'arrétage est efficiente, le fonctionnement de la répétition à minutes est aussi interdit. 


[0037] Ce mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour faire pivoter une bascule d'inversion de sonnerie 59 quand l'énergie 
disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie compléte. Cette bascule d'inversion de sonnerie 59 commande 
le pivotement d'un levier de débrayage de sonnerie 55, qui est agencé pour empécher l'accés du cliquet de répétition 
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40 au rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une sonnerie complète, et pour 
éloigner le cliquet principal 85 du rochet de détente 22 quand l'énergie disponible est insuffisante pour l'exécution d'une 
sonnerie compléte. 


[0038] Le mécanisme sélecteur de mode 9 est de préférence conçu pour s'affranchir du crantage sur la boite de montre, 
usuel dans l'art antérieur: à cet effet, un levier sélecteur de mode 96 commande avantageusement, notamment par une 
liaison articulée tel que visible sur les figures, le pivotement de la came 90, ou des cames 90 quand il y en a plusieurs. 
Plus particuliérement, un sautoir de came 91, associé à un ressort de sautoir de came 92 pour son maintien en position, 
comporte un doigt de sélecteur 99, qui coopére avec un des crans de la came 90. Ce sautoir 91 et son ressort 92 ont une 
double fonction: assurer la sensation de passage des crans pour l'utilisateur, et la certitude d'achever la manoeuvre de 
sélection, avec un retour dans une position franche correspondant à l'un des modes, et jamais à une position intermédiaire. 
De façon avantageuse, le ressort 92 est surdimensionné pour assurer la sécurisation, et en particulier pour vaincre les 
efforts de friction du joint dans la boite de montre. 


[0039] Cette came 90 comporte encore une goupille de came 97, qui est agencée pour constituer une butée pour une 
bascule de petite sonnerie 20, dont la fonction est exposée plus loin. En-dehors des crans de sélection de mode, la came 
90 comporte avantageusement un profil extérieur 98 continu et comportant au moins deux zones d'appui de palpeur, 
agencées pour coopérer avec un bec 61 que comporte une bascule de silence 60: une zone de plus grand rayon 98S 
correspondant à un mode silence, et une zone de plus faible rayon 98AGS correspondant à un arrétage en mode grande 
sonnerie, quand la fonction d'arrétage et le mode grande sonnerie existent. 


[0040] Le mécanisme de sélection de mode 9 est utilisable pour différents mécanismes de sonnerie. Ses interactions 
avec les composants classiques d'un mécanisme de sonnerie 100 comportant un mécanisme de répétition à minutes 
sont illustrées dans un agencement particulier qui est détaillé ci-aprés, l'homme du métier, spécialiste des sonneries pour 
montres ou piéces d'horlogerie mécaniques, saura les transposer à des mécanismes présentant des variantes. 


[0041] Ce mécanisme de sonnerie 100 est tout d'abord exposé sans mécanisme d'arrétage. 


[0042] Les figures 1 et 2 montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 93 de la 
petite sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et les quarts d'heure seuls au passage. La piéce des quarts et 
le limacon des quarts usuels ne sont pas représentés, de facon à simplifier l'exposé du fonctionnement. 


[0043] L'étoile 130, agencée à proximité des mobiles des références 1, est agencée pour venir coopérer, chaque quart 
d'heure, avec un bec 72, notamment élastique, que comporte la levée 70 de déclenchement de sonnerie. 


[0044] Cette pièce des heures 20 comporte un palpeur 29 agencé pour palper un limagon des heures 190, et un ráteau 
25 agencé pour coopérer avec un pignon de crémaillére 24 que comporte un mobile entraineur de sonnerie 2. Cette piéce 
des heures 20 comporte encore, en retrait par rapport au palpeur 29, une nervure 23 qui est terminée, du méme cóté que 
le palpeur 29, par un plat 27 d'appui de butée. 


[0045] Le mobile entraineur de sonnerie 2 comporte quant à lui, de facon classique, un rochet de détente 22, avec lequel 
est agencé pour coopérer, ou bien un cliquet principal de sonnerie 85, ou bien un cliquet de déclenchement de répétition 
minutes 40, muni d'une goupille 41, et que comporte une commande de répétition minutes 4, oü ce dernier cliquet 40 
coopére avec un ressort 43. 


[0046] Le pivotement de la levée 70 de déclenchement de sonnerie entraine le pivotement d'une bascule de déclenche- 
ment 50 par le mouvement, qui porte un ressort de poussée 52 qui prend appui sur le cliquet principal de sonnerie 85, 
que porte également la bascule de déclenchement 50. 


[0047] Une bascule de petite sonnerie 80 de type classique porte une goupille de butée 82. Cette bascule de petite 
sonnerie 80, rappelée par un ressort de débrayage 83 fixé à une platine, comporte un bec de débrayage 81, qui est agencé 
pour prendre appui sur la goupille de came 97, que comporte la came 90. 


[0048] La bascule de petite sonnerie 80 fait face à la piéce des heures 20 pendant la course angulaire de cette derniére, 
et la goupille de butée 82 est au niveau de la nervure 23 de la piéce des heures 20, sur le méme rayon, ce qui lui 
permet de coopérer en appui de butée avec le plat 27 de la piéce des heures 20, et d'immobiliser cette derniére en 
l'empéchant d'atteindre le limacon des heures 190, de facon à ne pas répéter la sonnerie des heures à chaque quart, 
selon le fonctionnement propre au mode de petite sonnerie. 


[0049] De façon à assurer la sonnerie de l'heure à l'heure pleine, l'étoile 130 est solidaire d'une came d'heure 131 en forme 
de larme, dont la pointe 132 est agencée pour soulever la bascule de petite sonnerie 80, et donc sa goupille de butée 82, 
pour laisser le passage au palpeur 29 de la piéce des heures 20 pour effectuer sa lecture sur le limacon des heures 190. 


[0050] Les fig. 3 et 4 montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 94 de la grande 
sonnerie, qui sonne les heures pleines au passage, et à la fois l'heure et les quarts d'heure au passage. La piéce des 
quarts et le limacon des quarts usuels ne sont pas représentés. L'appui de la goupille de came 97 sur la bascule de petite 
sonnerie 80 se fait à plus grande distance de l'extrémité du bec de débrayage 81 que dans le cas de la petite sonnerie, et 
de ce fait la goupille de butée 82 n'est plus au niveau de la nervure 23, ni du plat 27 de la piéce des heures 20, mais est 
au niveau du dégagement 28, ce qui permet à la pièces des heures 20 de pivoter librement vers le limacon des heures 
190 à chaque quart d'heure. 
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[0051] Pour le fonctionnement en mode silence, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un isolateur de grande sonnerie 
et de petite sonnerie, ci-après dénommé bascule de silence 60, laquelle comporte à une première extrémité un bec de 
lecture 61 agencé pour coopérer avec une des zones périphériques 98 de la came de sélection de mode 90, et à une 
deuxième extrémité 62 un bras principal 64, qui est agencé pour arrêter une goupille de cliquet principal 86, que comporte 
le cliquet principal de sonnerie 85. Cette bascule de silence 60 comporte, dans sa partie médiane à proximité de son 
pivot, une goupille de silence 63. 


[0052] Le ressort 65 contraint la bascule de silence 60 par l'intermédiaire de la goupille 63, pour cette bascule soit toujours 
en contact avec la came 90 par son bec 61. Lorsque le mode sélectionné est le mode silence, cette bascule de silence 
60 pivote et sa partie 62 vient déconnecter le cliquet 85 du rochet 22. La goupille de came 97 est en contact avec le bec 
de débrayage 81 de la bascule de petite sonnerie 80. Lors d'une répétition minute (en mode petite sonnerie), une bascule 
non représentée sur les figures fait le lien entre la commande 4 et la lumière de bascule 80, afin que le râteau des heures 
20 puisse tomber sur le limaçon des heures 190 de la pièce 1. 


[0053] Cette bascule de silence 60 est visible sur les fig. 5 à 11, qui comportent aussi un mécanisme d'arrétage 5, qui 
comporte essentiellement un levier de débrayage de sonnerie 55. Le mécanisme de sonnerie 100 comporte ainsi, partiel- 
lement superposées, la bascule de silence 60 et le levier de débrayage de sonnerie 55, qui sont chacune agencée pour 
entraver l’accès d’un cliquet particulier au rochet 22 du mobile entraîneur de sonnerie 2. En effet, le levier de débrayage 
de sonnerie 55 comporte un bras d'arrétage 56, qui est agencé pour arrêter une goupille de cliquet de répétition 41, que 
comporte un cliquet de déclenchement de répétition minutes 40, de la commande de répétition a minutes 4. 


[0054] Les fig. 5 et 6 montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage correspondant au cran 95 du mode 
silence, dans lequel la petite sonnerie et la grande sonnerie sont débrayées, mais où la manœuvre de la répétition minutes 
est autorisée. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus grand rayon 98S de la portée 
périphérique 98 de la came 90, et, de ce fait, d'une part la bascule de petite sonnerie 80 est arrétée par la goupille de came 
97 par le ressort 67, et, d'autre part, le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa position la plus éloignée 
du mobile entraíneur de sonnerie 2, et arréte la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le levier de débrayage de 
sonnerie 55 est très proche du mobile entraîneur de sonnerie 2, puisque rien ne s’oppose à cette position extrême, et de 
ce fait le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 n’est pas entravé et peut accéder au rochet de détente 22, 
et la répétition minutes peut donc être lancée à volonté par l'utilisateur. 


[0055] Les fig. 7 et 8 illustrent l’arrêtage en mode grande sonnerie, et montrent le sélecteur de mode 9 dans la position 
d'indexage correspondant au cran 94 de la grande sonnerie. Le mécanisme d'arrétage 5 est agencé pour débrayer tous 
les cliquets, quand la quantité d'énergie disponible, au niveau du ou des barillets ou similaire, est insuffisante. Cette fois, 
le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus faible rayon 98AGS de la portée périphérique 
98 de la came 90, et, à sa deuxième extrémité 62 le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa position la 
plus proche du mobile entraîneur de sonnerie 2, et ne peut pas arrêter la goupille de cliquet principal 86. En revanche, le 
levier de débrayage de sonnerie 55 est dans sa position la plus éloignée du mobile entraîneur de sonnerie 2, et de ce fait 
entrave à la fois la goupille principale 86 du cliquet principal 85 et la goupille de cliquet de répétition 41, donc le cliquet 
principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de 
détente 22. La répétition minutes ne peut pas être activée par l'utilisateur. Aucune sonnerie ne peut donc être lancée. Rien 
ne s'oppose à une manoeuvre du levier de sélection de mode 96 dans une autre position. 


[0056] Les fig. 9 à 11 illustrent l'arrétage en mode silence, et montrent le sélecteur de mode 9 dans la position d'indexage 
correspondant au cran 95 du mode silence. Ce figures montrent une targette de manoeuvre 59 pour la commande articulée 
de le levier de débrayage de sonnerie 55. Le bec de lecture 61 de la bascule de silence 60 est en appui sur le plus grand 
rayon 98S de la portée périphérique 98 de la came 90, et le bras principal 64 de la bascule de silence 60 est dans sa 
position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et arréte la goupille de cliquet principal 86. Le levier de 
débrayage de sonnerie 55 est aussi dans sa position la plus éloignée du mobile entraineur de sonnerie 2, et entrave la 
goupille de cliquet de répétition 41. Donc le cliquet principal 85 et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 40 
sont entravés et ne peuvent accéder au rochet de détente 22. 


[0057] On comprend que l'arrétage n'est actif que dans le seul cas oü il n'y a plus assez d'énergie, et que, sinon, ce 
mécanisme d'arrétage est débrayé. 


[0058] Les fig. 13 à 19 illustrent une premiére variante de mécanisme de sonnerie combinant une sélection de sonnerie 
et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer une premiére mélodie dans le mode petite sonnerie, et 
une deuxiéme mélodie différente de la premiére mélodie dans le mode grande sonnerie. 


[0059] Les fig. 20 à 29 illustrent une deuxième variante de mécanisme de sonnerie combinant une sélection de sonnerie 
et une sélection de mode selon l'invention, permettant de jouer l'une ou l'autre de la premiére mélodie ou la deuxiéme 
mélodie, dans chaque mode de sonnerie. 


[0060] On comprend que la seule limitation est celle de l'encombrement à l'intérieur de la montre ou de la piéce 
d'horlogerie à musique: ces premiére et deuxiéme variantes sont présentées ici avec chacune deux mélodies, mais on 
comprend que le mécanisme de sonnerie pourrait jouer davantage de mélodies, ou encore différencier les mélodies sur 
des jeux différents de timbres ou de gongs, en combinaison avec les enseignements du brevet EP2947523B1 du méme 
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déposant, et des demandes EP 15 190 808.4, EP 15 168 700.1, EP 15 183 110.4, et EP 16 206 572.6 du méme déposant, 
dont le détail n'est pas repris ici. De la méme facon, la sélection de mode peut étre effectuée par des cames coaxiales 
et/ou des cames juxtaposées dans un plan. 


[0061] L'invention est exposée ci-après avec le cas particulier d'une première mélodie et d’une deuxième mélodie, elle 
est évidemment applicable à un nombre supérieur de mélodies, ou à la sélection de jeux de timbres particuliers à la place 
ou en complément des mélodies, selon les enseignements des demandes de brevets ci-dessus. 


[0062] Dans une réalisation particulière, le mécanisme de sonnerie 100 comporte une came de sélection de mélodie 
101 qui est agencée pour coopérer avec au moins un levier de première mélodie 103 et un levier de deuxième mélodie 
104, qui sont tous deux agencés pour coopérer avec un sélecteur de mélodie 106 agencé pour commander différentes 
levées 107 de manœuvre de marteaux de sonnerie. Ce levier de première mélodie 103 et ce levier de deuxième mélodie 
104 comportent chacun un bec intermédiaire de palpage 1030,1040, qui est agencé pour parcourir la périphérie 1011 de 
la came de sélection de mélodie 101. Cette dernière comporte un pion 1010 pilotant une fourchette 1050 d’un palpeur 
de sélection de mélodie 105, dont un premier doigt 1051 suit le pourtour 1021 d’une came de sélection de mélodie par 
mode 102 dont la position angulaire est commandée directement ou indirectement par le sélecteur de mode 96, et dont 
un deuxième doigt 1052 est agencée pour limiter la course d'une bascule de petite sonnerie 108. La came de sélection 
de mélodie par mode 102 est, plus particulièrement, dans le même plan que la came de sélection de mélodie 101. 


[0063] Plus particulièrement, le sélecteur de mode 96 est agencé pour commander la position angulaire d’un secteur 
cranté 1020 solidaire en pivotement de la came de sélection de mélodie par mode 102, lequel secteur cranté 1020 est 
maintenu en position par un sautoir et/ou un ressort de maintien. 


[0064] Plus particulièrement, le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte un organe de manipulation unique, accessible 
a l'utilisateur, constituant le sélecteur de mode 96 et agence pour commander aussi ladite sélection d'une sonnerie et/ou 
d'un jeu de timbres. 


[0065] Le mécanisme de sonnerie 100 selon la deuxiéme variante comporte, de facon similaire, au moins un levier de 
premiére mélodie 103 et un levier de deuxiéme mélodie 104, qui sont tous deux agencés pour coopérer avec un sélecteur 
de mélodie 106 agencé pour commander différentes levées 107 de manoeuvre de marteaux de sonnerie, le levier de 
premiére mélodie 103 et le levier de deuxiéme mélodie 104 comportant chacun un bec intermédiaire de palpage 1030, 
1040, parcourant la périphérie, respectivement d'une premiére came 114 de gestion de la premiére mélodie, et d'une 
deuxième came 115 de gestion de la deuxième mélodie. 


[0066] Plus particulièrement, la commande de sélection de mode et de mélodie est effectuée ici par un mobile de com- 
mande 110, qui comporte, empilées l'une sur l'autre, plusieurs cames, dont une premiére came 111, 90, comporte des 
crans 112, 93, pour son positionnement angulaire et son maintien par un sautoir 116, 96, à ressort de maintien, et per- 
mettant la gestion des modes de petite sonnerie, grande sonnerie, silence, par son contour périphérique 113, que suit 
un bec 1090 que comporte un isolateur de sonnerie au passage 109, agencé pour interdire toute interférence entre une 
répétition minutes, quand le mécanisme de sonnerie 100 comporte un mécanisme de répétition minutes, et une sonnerie 
au passage. 


[0067] Plus particuliérement, tel que représenté sur les figures, au niveau inférieur une premiére came 111 est similaire 
à la came 90 présentée plus haut, et comporte des crans 112 pour sautoir, et une gestion des modes petite sonnerie, 
grande sonnerie, silence, par son contour périphérique 113, que suit un bec 1090 que comporte un isolateur de sonnerie 
au passage 109, agencé pour interdire toute interférence entre une répétition minutes et une sonnerie au passage. 


[0068] Ce mobile de commande 110 est extrémement compact, est d'encombrement en hauteur moindre que le mobile 
de sonnerie 2. 


[0069] Selon la variante d'exécution, le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte au moins une premiére came 90,111, 
ou un secteur denté 1020, qui peut comporter autant de positions particulières que de modes attribuables au mécanisme 
de sonnerie, ou qui comporte des positions propres à seulement certains de ces modes. 


[0070] Plus particulièrement, la première came 90,111, ou le secteur denté 1020, comporte des encoches 93; 94; 95, 
correspondant chacune à un des modes sélectionnâmes. Plus particulièrement encore, ces encoches correspondent à des 
crans d'amplitude variable, nécessitant un effort croissant dans un des deux sens de manoeuvre. Plus particuliérement, 
un cran particulier, au centre ou au voisinage du centre, est plus important que ceux d'extrémité, de facon à assurer une 
sécurité en évitant à l'utilisateur de passer inopinément d'un mode de sonnerie à un autre. 


[0071] Dans une variante, le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte au moins une came de mélodie 101, 114, 115, 
qui est agencée pour différencier le jeu de différentes mélodies, et/ou le jeu de différents timbres. 


[0072] Plus particuliérement, le mécanisme sélecteur de mode 9 comporte au moins une came 90, 111, comportant de 
multiples crans pour différencier des mélodies et/ou des timbres affectés à chaque mode de sonnerie. 


[0073] Avantageusement, le mécanisme de sonnerie 100 est apte à fonctionner selon au moins deux modes de sonnerie 
distincts dont un mode silence. 


[0074] On voit que ces différentes variantes utilisent beaucoup de composants communs, ce qui allége le coüt de pro- 
duction, toujours élevé pour des grandes complications. 
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[0075] L'invention procure donc la possibilité de créer une grande variété de jeux de sonneries différenciées, soit com- 
mandées par le mouvement 200 de la montre ou de la pièce d'horlogerie pour sonner au passage, par exemple jour/nuit, 
AM/PM, jour férié hebdomadaire, ou autre, soit commandées par l'utilisateur selon ses goûts. 


[0076] L'invention concerne encore une montre 1000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 de déclen- 
chement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entraîner au moins un mobile 
de référence 1, et la montre 1000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


[0077] L'invention concerne encore une pièce dhorlogerie 2000 comportant un mouvement 200 comportant une sortie 3 
de déclenchement de sonnerie au passage par le mouvement, ce mouvement 200 étant agencé pour entrainer au moins 
un mobile de référence 1, et la piéce d'horlogerie 2000 comporte au moins un tel mécanisme de sonnerie 100. 


Revendications 


1. 


Mécanisme de sonnerie (100) pour montre (1000) ou piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200), ledit 
mécanisme de sonnerie (100) étant apte à fonctionner au passage selon au moins deux modes de sonnerie distincts, 
et selon au moins deux mélodies distinctes et/ou sur au moins deux jeux de timbres distincts, caractérisé en ce que 
ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un mécanisme sélecteur de mode (9) combiné avec un mécanisme 
sélecteur de mélodie et/ou de timbre, ledit mécanisme sélecteur de mode (9) comportant un sélecteur de mode (96) 
accessible à l'utilisateur pour lui permettre de choisir le mode de sonnerie à utiliser, et au moins un moyen de sélection 
de sonnerie et/ou de timbre commandé par ledit mouvement (200) pour une sonnerie au passage, et/ou accessible à 
l'utilisateur pour la sélection d'une sonnerie et/ou d'un jeu de timbres, pour l'exécution des sonneries au passage ou 
pour la répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un mécanisme de répétition minutes. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comporte au moins un dit moyen de sélection de sonnerie et/ou de timbre (103; 104) distinct dudit sélecteur de mode 
(96). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comporte une came de sélection de mélodie (101), qui est agencée pour coopérer avec au moins un levier de première 
mélodie (103) et un levier de deuxiéme mélodie (104), qui sont tous deux agencés pour coopérer avec un sélecteur 
de mélodie (106) agencé pour commander différentes levées (107) de manoeuvre de marteaux de sonnerie, ledit 
levier de premiére mélodie (103) et ledit levier de deuxiéme mélodie (104) comportant chacun un bec intermédiaire 
de palpage (1030; 1040) agencé pour parcourir la périphérie (1011) de ladite came de sélection de mélodie (101), 
laquelle comporte un pion (1010) pilotant une fourchette (1050) d'un palpeur de sélection de mélodie (105), dont un 
premier doigt (1051) suit le pourtour (1021) d'une came de sélection de mélodie par mode (102), dont la position 
angulaire est commandée directement ou indirectement par ledit sélecteur de mode (96), et dont un deuxième doigt 
(1052) est agencée pour limiter la course d'une bascule de petite sonnerie (108). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite came de sélection de mélodie 
par mode (102) est coplanaire avec ladite came de sélection de mélodie 101. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 3 ou 4, caractérisé en ce que ledit palpeur de sélection de 
mélodie (105) comporte un deuxième doigt (1052) agencé pour limiter la course d'une bascule de petite sonnerie 
(108) que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100). 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l'une des revendications 3 à 5, caractérisé en ce que ledit sélecteur de mode 
(96) est agencé pour commander la position angulaire d'un secteur cranté (1020) solidaire en pivotement de ladite 
came de sélection de mélodie par mode (102), lequel secteur cranté (1020) est maintenu en position par un sautoir 
et/ou un ressort de maintien. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur de mode 
(9) comporte un organe de manipulation unique, accessible à l'utilisateur, constituant ledit sélecteur de mode (96) et 
agencé pour commander aussi ladite sélection d'une sonnerie et/ou d'un jeu de timbres. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comporte au moins un levier de premiére mélodie (103) et un levier de deuxiéme mélodie (104), qui sont tous deux 
agencés pour coopérer avec un sélecteur de mélodie (106) agencé pour commander différentes levées (107) de 
manœuvre de marteaux de sonnerie, ledit levier de première mélodie (103) et ledit levier de deuxième mélodie (104) 
comportant chacun un bec intermédiaire de palpage (1030; 1040) parcourant la périphérie, respectivement d'une 
premiére came (114) de gestion de la premiére mélodie, et d'une deuxiéme came (115) de gestion de la deuxiéme 
mélodie. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 7 ou 8, caractérisé en ce que la commande de sélection de mode 
et de mélodie est effectuée par un mobile de commande (110), qui comporte, empilées l'une sur l'autre, plusieurs 
cames, dont une premiére came (111, 90) comporte des crans (112, 93) pour son positionnement angulaire et son 
maintien par un sautoir (116, 96) à ressort de maintien, et permettant la gestion des modes de petite sonnerie, grande 
sonnerie, silence, par son contour périphérique (113), que suit un bec (1090) que comporte un isolateur de sonnerie 
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11. 


12. 
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au passage (109), agencé pour interdire toute interférence entre une répétition minutes, quand ledit mécanisme de 
sonnerie (100) comporte un mécanisme de répétition minutes, et une sonnerie au passage. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte au moins une première came (90,111) ou un secteur denté (1020), qui peut comporter autant de 
positions particulières que de modes attribuables au mécanisme de sonnerie, ou qui comporte des positions propres 
à seulement certains de ces modes. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 10, caractérisé en ce que ladite première came (90, 111) ou ledit 
secteur denté (1020), comporte des encoches (93; 94; 95) correspondant chacune à un des modes sélectionnâmes. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 11, caractérisé en ce que lesdites encoches correspondent à 
des crans damplitude variable, nécessitant un effort croissant dans un des deux sens de manœuvre. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon la revendication 12, caractérisé en ce qu'un cran particulier, au centre ou au 
voisinage du centre, est plus important que ceux d'extrémité, de façon à assurer une sécurité en évitant à l'utilisateur 
de passer inopinément d'un mode de sonnerie à un autre. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte au moins une came de mélodie (101,114,115), agencée pour différencier le jeu de différentes 
mélodies, et/ou le jeu de différents timbres. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que ledit mécanisme sélecteur 
de mode (9) comporte au moins une dite came (90, 111) comportant de multiples crans pour différencier des mélodies 
et/ou des timbres affectés à chaque mode de sonnerie. 


Mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que ledit mécanisme de 
sonnerie (100) est apte à fonctionner selon au moins deux modes de sonnerie distincts dont un mode silence. 


Montre (1000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie au passage 
par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entraîner au moins un mobile de référence (1), et ladite 
montre (1000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des revendications 1 à 23. 


Pièce d’horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant une sortie (3) de déclenchement de sonnerie 
au passage par le mouvement, ledit mouvement (200) étant agencé pour entraîner au moins un mobile de référence 
et ladite pièce d'horlogerie (2000) comportant au moins un dit mécanisme de sonnerie (100) selon l’une des reven- 
dications 1 à 23. 
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(54) Oscillateur d'horlogerie á guidages flexibles á grande course angulaire. 


(57) L'invention concerne un oscillateur mécanique d'horlogerie, 
comportant, entre un support (4) et un élément inertiel, un gui- SETI 
dage à lames flexibles croisées en projection, comportant, su- DL2S 
perposés, un étage supérieur comportant, entre un support (48) 
et un élément inertiel (58) supérieurs, une lame primaire supé- 
rieure (318) selon une première direction (DL1) et une lame se- 
condaire supérieure (328) selon une deuxième direction (DL2), 
et un étage inférieur comportant, entre un support et un élé- 
ment inertiel inférieurs, une lame primaire inférieure selon la 
première direction (DL1 ) et une lame secondaire inférieure se- 
lon la deuxième direction (DL2), lequel étage supérieur (28) et/ 
ou inférieur comporte, entre le support et le support supérieur 
(48), ou respectivement inférieur une table de translation avec 
liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans le plan 
d'oscillation, de raideur inférieure à celle de chaque lame flexible. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un oscillateur mécanique dhorlogerie, comportant entre un élément support rigide et un élé- 
ment inertie! massif, un guidage flexible avec au moins deux premières lames flexibles qui supportent ledit élément inertiel 
massif et sont agencées pour le rappeler vers une position de repos, ledit élément inertiel massif étant agencé pour osciller 
angulairement selon un plan d'oscillation autour de ladite position de repos, lesdites deux premières lames flexibles ne se 
touchant pas et leurs projections sur ledit plan d’oscillation se croisant, en position de repos, en un point de croisement, au 
voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l’axe de rotation dudit élément inertiel massif perpendiculairement audit 
plan d’oscillation, et les encastrements desdites premières lames flexibles avec ledit élément support rigide et ledit élément 
inertiel massif définissant au moins deux directions de lames parallèles audit plan d'oscillation. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement dhorlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 
[0003] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie. 


[0004] L'invention concerne le domaine des oscillateurs mécaniques d'horlogerie comportant des guidages à lames 
flexibles assurant les fonctions de maintien et de rappel d'éléments mobiles. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] L'utilisation de guidages flexibles, notamment à lames souples, dans des oscillateurs mécaniques d'horlogerie, est 
rendue possible par des procédés d'élaboration, tels que «MEMS», «LIGA» ou similaires, de matériaux micro-usinables, 
tels que le silicium et ses oxydes, qui permettent une fabrication trés reproductible de composants qui présentent des 
caractéristiques élastiques constantes dans le temps et une grande insensibilité aux agents extérieurs tels que température 
et humidité. Des pivots à guidage flexible, tels que décrits dans les demandes EP 1 419 039 ou EP 16 155 039 du máme 
déposant, permettent notamment de remplacer le pivot d'un balancier classique, ainsi que le ressort-spiral qui lui est 
usuellement associé. La suppression des frottements de pivots permet d'augmenter substantiellement le facteur de qualité 
d'un oscillateur. Toutefois les pivots à guidage flexible ont généralement une course angulaire faible, de l'ordre de 10? 
à 20*, ce qui est trés faible en comparaison de l'amplitude usuelle de 300? d'un balancier-spiral, et qui n'autorise pas 
leur combinaison directe avec des mécanismes d'échappement classiques, et notamment avec des arrétoirs usuels tels 
qu'une ancre suisse ou similaire, qui exigent une grande course angulaire pour assurer leur bon fonctionnement. 


[0006] Lors du Congrés de Chronométrie de Montreux, Suisse, des 28 et 29 septembre 2016, l'équipe de M. H. Kahro- 
baiyan a abordé l'augmentation de cette course angulaire dans l'article «Gravity insensitive flexure pivots for watch oscil- 
lators», et il apparait que la solution -complexe- envisagée n'est pas isochrone. 


[0007] Le document EP 3 035 127 A1 au nom de méme déposant SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT Ltd 
décrit un oscillateur d'horlogerie comportant une base de temps avec au moins un résonateur constitué par un diapason 
lequel comporte au moins deux parties mobiles oscillantes, lesdites parties mobiles étant fixées à un élément de liaison, 
que comporte ledit oscillateur, par des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement virtuel de 
position déterminée par rapport audit élément de liaison, autour duquel axe de pivotement virtuel oscille ladite partie mobile 
respective, dont le centre de masse est confondu en position de repos avec ledit axe de pivotement virtuel respectif. Pour 
au moins une dite partie mobile, lesdits éléments flexibles sont constitués de lames élastiques croisées et s'étendant à 
distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, et dont les projections des directions sur un desdits plans paralléles 
se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel, de ladite partie mobile considérée. 


[0008] Le document US 3 628 781 A au nom de GRIB décrit une fourche de diapason, sous la forme d'une structure en 
porte-à-faux double, pour permettre un mouvement de rotation accentué d'une paire d'éléments mobiles, par rapport à 
un plan de référence fixe comprenant un premier corps élastiquement déformable ayant au moins deux parties flexibles 
allongées élastiquement similaires, les extrémités de chacune desdites parties flexibles étant respectivement solidaire de 
parties rigides agrandies dudit élément, la premiére desdites parties rigides étant fixée pour définir un plan de référence 
et la seconde étant supportée élastiquement pour avoir un mouvement de rotation accentué par rapport à la premiére, 
un second corps déformable élastiquement sensiblement identique au premier corps déformable élastiquement, et des 
moyens pour fixer rigidement les premiéres desdites parties rigides respectives desdits corps élastiquement déformables 
en relation espacée pour fournir une structure de fourche de diapason dans laquelle chacune des dents du diapason 
comprend l'extrémité libre de l'un desdits corps élastiquement déformables. 


[0009] Le document EP 3 130 966 A1 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse décrit un mouvement d'horlogerie 
mécanique qui comprend au moins un barillet, un ensemble de roues d'engrenage entrainé à une extrémité par le barillet, 
et un mécanisme d'échappement d'un oscillateur local avec un résonateur sous forme d'un balancier-spiral et un systéme 
de rétroaction du mouvement d'horlogerie. Le mécanisme d'échappement est entrainé à une autre extrémité de l'ensemble 
de roues d'engrenage. Le systéme de rétroaction comprend au moins un oscillateur de référence précis, combiné à un 
comparateur de marche pour comparer la marche des deux oscillateurs, et un mécanisme de réglage du résonateur de 
l'oscillateur local pour ralentir ou accélérer le résonateur sur la base d'un résultat de la comparaison dans le comparateur 
de marche. 
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[0010] Le document CH 709 536 A2 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse decrit un mécanisme régulateur 
dhorlogerie comportant, montés mobiles, au moins en pivotement par rapport à une platine, une roue d'échappement 
agencée pour recevoir un couple moteur via un rouage, et un premier oscillateur comportant une première structure rigide 
reliée à ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique. Ce mécanisme régulateur comporte un deuxième 
oscillateur comportant une deuxième structure rigide reliée à ladite première structure rigide par des deuxièmes moyens 
de rappel élastique, et qui comporte des moyens de guidage agencés pour coopérer avec des moyens de guidage com- 
plémentaire que comporte ladite roue d'échappement, synchronisant ledit premier oscillateur et ledit deuxième oscillateur 
avec ledit rouage. 


[0011] La demande de brevet EP 17 183 666 du même déposant, incorporée ici par référence, décrit un pivot à grande 
course angulaire. En utilisant un angle entre les lames d'environ 25° à 30°, et un point de croisement situé à environ 
4596 de leur longueur, il est possible d'obtenir simultanément un bon isochronisme et une insensibilité aux positions sur 
une grande course angulaire (jusqu'à 40? ou plus). Afin de maximiser la course angulaire tout en conservant une bonne 
rigidité hors plan, on tend à affiner les lames tout en augmentant leur hauteur. L'utilisation d'une grande valeur du rapport 
d'aspect, c'est-à-dire du rapport entre la hauteur de la lame sur son épaisseur est théoriquement avantageuse, mais dans 
la pratique on rencontre souvent des phénoménes de courbure anti-clastique, qui altérent les propriétés. 


Résumé de l'invention 


[0012] L'invention se propose de mettre au point un oscillateur mécanique à guidages flexibles, dont la course angulaire 
Soit compatible avec des mécanismes d'échappement existants, et dont les guidages flexibles se comportent de facon 
réguliére quelle que soit leur déformation. 


[0013] Ce résonateur à guidage flexible en rotation doit posséder les propriétés suivantes: 
— un facteur de qualité élevé; 

— une grande course angulaire; 

— un bon isochronisme; 

— une grande insensibilité aux positions dans l'espace. 


[0014] En considérant le cas particulier d'un guidage flexible à lames croisées en projection dans un plan paralléle au plan 
d'oscillation, oü ces lames joignent une masse fixe et une masse mobile, la course angulaire possible 9 du pivot dépend 
du rapport X = D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement d'une lame dans la masse fixe et le point de 
croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette méme lame, dans son élongation, entre ses deux encastrements 
opposés. Les travaux cités ci-dessus de l'équipe de M. H. Kahrobaiyan montrent que cette course angulaire possible 9 
est, pour un couple de lames donné et d'angle au sommet o donné au point de croisement, ici de 90°, maximale pour X 
= D/L = 0.5, et décroit rapidement quand on s'écarte de cette valeur, selon une courbe sensiblement symétrique. Or un 
tel pivot à lames croisées avec X = D/L = 0.5 et ct = 90? n’est pas isochrone. 


[0015] L'invention explore de ce fait les domaines de combinaisons favorables entre les valeurs d'angle au sommet о 
au croisement des lames, et les valeurs du rapport X = D/L, pour obtenir des pivots isochrones, ainsi que les valeurs 
optimales du rapport d'aspect de chacune des lames. 


[0016] A cet effet, l'invention concerne un oscillateur mécanique selon la revendication 1. 


[0017] Et notamment l'invention montre que l'on peut obtenir un oscillateur isochrone avec des pivots qui vérifient à la 
fois les deux inégalités: 0.15<(X = D/L) <0.85, et a<60°. 

[0018] Naturellement les configurations avec a = 0° sont écartées, les lames n'étant alors plus sécantes en projection, 
mais paralléles. 

[0019] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 


[0020] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie. 


Description sommaire des dessins 


[0021] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en perspective, une premiére variante d'oscillateur mécanique, 
qui comporte un élément support rigide, de forme allongée, pour sa fixation à une platine du mouve- 
ment ou similaire, auquel est suspendu un élément inertiel massif par deux premiéres flexibles dis- 
jointes, croisées en projection sur le plan d'oscillation de cet élément inertiel, lequel coopére avec un 
mécanisme d'échappement classique avec ancre suisse et roue d'échappement standard; 


la fig. 
la fig. 


la fig. 


la fig. 


la fig. 


la fig. 
la fig. 


la fig. 
la fig. 
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la fig. 
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représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la fig. 1; 


représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, 
l'oscillateur de la fig. 1; 


représente, de facon schématisée, un détail de la fig. 2, montrant le décalage entre le croisement 
des lames et la projection du centre de masse du résonateur, ce détail avec décalage étant appli- 
cable de la méme facon aux différentes variantes décrites ci-aprés; 


est un graphe, avec en abscisse rapport X = D/L entre, d'une part la distance D du point 
d'encastrement d'une lame dans la masse fixe et le point de croisement, et d'autre part la lon- 
gueur totale L de cette même lame entre ses deux encastrements opposés, et en ordonnées l'angle 
au sommet de croisement des lames flexibles, et qui définit deux courbes, inférieure et supé- 

rieure, en trait interrompu, qui bornent le domaine convenable entre ces paramétres pour assurer 
l’isochronisme, la courbe en trait plein correspondant à une valeur avantageuse; 


représente, de façon similaire à la fig. 1, une deuxième variante d'oscillateur mécanique, où 
l'élément support rigide, de forme allongée, est aussi mobile par rapport à une structure fixe, et est 
porté par un troisiéme élément rigide, par l'intermédiaire d'un second jeu de lames flexibles, agen- 
cées de facon similaire au premiéres lames flexibles, l'élément inertiel étant encore agencé pour co- 
opérer avec un mécanisme d'échappement classique non représenté; 


représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la fig. 6; 


représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, 
l'oscillateur de la fig. 1; 


est un schéma-blocs représentant une montre qui comporte un mouvement avec un tel résonateur; 


représente, de facon schématisée et en perspective, un guidage à lames flexibles croisées en pro- 
jection, entre une structure fixe et un élément inertiel; 


représente, de facon similaire à la fig. 10, un guidage flexible théorique dont chaque lame a un rap- 
port d'aspect supérieur à celui des lames de la fig. 10; 


représente, de facon similaire à la fig. 10, un guidage flexible, équivalent en termes de rappel élas- 
tique au guidage théorique de la fig. 11, mais comportant un nombre supérieur de lames, dont chac- 
une a un rapport d'aspect inférieur à 10, dans cette variante deux lames élémentaires d'un premier 
type sont superposées dans une premiére direction, et croisent en projection deux lames élémen- 
taires d'un deuxiéme type qui sont aussi superposées entre elles et s'étendent dans une deuxiéme 
direction; 


représente, de facon similaire à la fig. 12, un autre guidage flexible, dont les quatre lames sont en 
quinconce; 


représente, de facon similaire à la fig. 12, encore un autre guidage flexible, dont les quatre lames 
comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une première direction, qui encadrent 
deux lames élémentaires d'un deuxième type qui sont superposées entre elles et s'étendent dans 
une deuxiéme direction; 


représente, de facon similaire à la fig. 12, un autre guidage flexible, comportant six lames superpo- 
sées par trois; 


représente, de facon similaire à la fig. 13, un autre guidage flexible, dont les six lames sont en quin- 
conce; 


représente, de facon similaire à la fig. 14, un autre guidage flexible, dont les huit lames comportent 
une premiére et une deuxiéme superposition de deux lames élémentaires d'un premier type dans 
une premiére direction, qui encadrent quatre lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sont su- 
perposées entre elles et s'étendent dans une deuxième direction; 


représente, de facon similaire à la fig. 12, encore un autre guidage flexible, à nombre inégal de 
lames, dont les cinq lames comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une pre- 
miere direction, qui encadrent trois lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sont superposées 
entre elles et s'étendent dans une deuxième direction; 
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la fig. 19 est identique à la fig. 13, et la fig. 20 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
alternées en deux sous-unités de pivots á deux lames; 


la fig. 21 est identique à la fig. 14, et la fig. 22 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
encadrées en deux sous-unités de pivots á deux lames; 


la fig. 23 représente, de facon schématisée, et, ramenés dans le méme plan, la partie supérieure et la par- 
tie inférieure d'un oscillateur avec un tel guidage flexible décomposé en plusieurs sous-unités, dans 
le cas d'espéce un étage supérieur et un étage inférieur, avec des tables de translation interposées 
entre le support fixe et l'appui des lames vers l'élément inertiel, ces tables de translation comportant 
des guidages élastiques souples selon les directions X et Y des bissectrices aux directions en pro- 
jection des lames; 


la fig. 24 est similaire à la fig. 23, et comporte un réglage de position en X sur une partie rigide inférieure, de 
façon à modifier l'écart entre les projections des croisements des lames supérieures et inférieures; 


les fig. 25 à 27 illustrent d'autres variantes de tables de translation; 


la fig. 28 représente, de façon schématisée, et en vue de côté, la partie supérieure et la partie inférieure 
d'un oscillateur avec un guidage flexible décomposé en deux sous-unités, dans le cas d'espèce un 
étage supérieur et un étage inférieur, avec une table de translation interposée entre le support fixe 
et l'appui supérieur des lames supérieures vers l'élément inertiel. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0022] L'invention concerne un oscillateur mécanique 100 dhorlogerie, comportant au moins un élément support rigide 
4 fixé directement ou indirectement sur une platine 900, et un élément inertiel massif 5. Cet oscillateur 100 comporte, 
entre l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel massif 5, un mécanisme de guidage flexible 200. Ce mécanisme de 
guidage flexible comporte au moins deux premiéres lames flexibles 31, 32, qui supportent l'élément inertiel massif 5 et sont 
agencées pour le rappeler vers une position de repos. Cet élément inertiel massif 5 est agencé pour osciller angulairement 
selon un plan d'oscillation autour de cette position de repos. 


[0023] Les deux premiéres lames flexibles 31 et 32 ne se touchent pas, et, en position de repos, leurs projections sur 
le plan d'oscillation se croisent en un point de croisement P, au voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe de 
rotation de l'élément inertiel massif 5 perpendiculairement au plan d'oscillation. Tous les éléments géométriques décrits 
ci-aprés s'entendent, sauf mention contraire, comme étant considérés dans la position de repos de l'oscillateur à l'arrét. 


[0024] Les fig. 1 à 4 illustrent une premiére variante avec un élément support rigide 4 et un élément inertiel massif reliés 
par deux premiéres lames flexibles 31, 32. 


[0025] Les encastrements des premiéres lames flexibles 31, 32, avec l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel massif 
5 définissent au moins deux directions de lames DL1, DL2, qui sont paralléles au plan d'oscillation et qui font entre elles, 
en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet a. 


[0026] La position du point de croisement P est définie par le rapport X = D/L où D est la distance entre la projection, sur 
le plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement des premiéres lames 31, 32, dans le premier élément de support 
rigide 4 et le point de croisement P, et oü L est la longueur totale de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 
32, concernée. Et la valeur du rapport D/L est comprise entre O et 1, et l'angle au sommet o est inférieur ou égal à 70°. 


[0027] De façon avantageuse, à la fois l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 60°, et, pour chaque première lame 
flexible 31, 32, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 


[0028] De facon particuliére, tel que visible sur les fig. 2 à 4, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position de 
repos est distant du point de croisement P d'un écart e qui est compris entre 1096 et 2096 de la longueur totale L de la 
projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. Plus particulièrement encore, l'écart e est compris entre 12% et 18% 
de la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 


[0029] Plus particuliérement, ettel qu'illustré sur les figures, les premiéres lames 31, 32, et leurs encastrements définissent 
ensemble un pivot 1 qui, en projection sur le plan d'oscillation, est symétrique par rapport à un axe de symétrie AA passant 
par le point de croisement P. 


[0030] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, en 
projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du 
pivot 1. En projection, ce centre de masse peut étre confondu ou non avec le point de croisement P. 


[0031] Plus particuliérement encore, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé à une distance non nulle 
du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, tel que visible sur les fig. 2 à 4. 


CH 714 031 A2 


[0032] De façon particulière, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est 
situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et est situé a distance non nulle du point de croisement P laquelle est comprise 
entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d’oscillation, de la lame 31, 32. 


[0033] Plus particulièrement, les premières lames 31 et 32 sont des lames droites. 


[0034] Plus particulièrement encore, l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 50°, ou encore est inférieur ou égal à 
40°, ou encore inférieur ou égal à 35°, ou encore inférieur ou égal à 30°. 


[0035] Plus particulièrement, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.49, bornes comprises, 
ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises, tel que visible sur la fig. 5. 


[0036] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la fig. 5, l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal à 50°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. 


[0037] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la fig. 5, l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal а 40°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 


[0038] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la fig. 5, l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal à 35°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 


[0039] De façon avantageuse, et tel que visible sur la fig. 5, l'angle au sommet a et le rapport X = D/L satisfont la relation: 
h1(D/L)<a< h2(D/L), avec, 

pour 0.2<X<0.5: 

h1(X) = 116-473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)?-6000*(X + 0.05)^, 

h2(X) = 128-473*(X-0.05) + 3962*(X—0.05)?-6000"(X - 0.05)*, 

pour 0.5<X<0.8: 

h1(X) = 116-473*(1.05-X) + 3962*(1.05-X)?-6000*(1.05-X)*, 

h2(X) = 128-473*(0.95-X) + 3962*(0.95-X)?-6000*(0.95-X)*. 


[0040] Plus particulièrement, et notamment dans l’exécution non limitative illustrée par les figures, les premières lames 
flexibles 31 et 32 ont la même longueur L, et la même distance D. 


[0041] Plus particulièrement, entre leurs encastrements, ces premières lames flexibles 31 et 32 sont identiques. 


[0042] Les fig. 6 à 8 illustrent une deuxième variante doscillateur mécanique 100, où l'élément support rigide 4 est aussi 
mobile, directement ou indirectement par rapport à une structure fixe que comporte cet oscillateur 100, et est porté par 
un troisième élément rigide 6, par l'intermédiaire de deux secondes lames flexibles 33, 34, agencées de façon similaire 
au premières lames flexibles 31, 32. 


[0043] Plus particulièrement, dans la réalisation non limitative illustrée par les figures, les projections des premières lames 
flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d’oscillation se croisent au même point de croisement P. 


[0044] Dans une autre forme particulière d'exécution non illustrée, en position de repos, en projection sur le plan 
d’oscillation, les projections des premières lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan 
doscillation se croisent en deux points distincts tous deux situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, quand le pivot 1 est 
symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. 


[0045] Plus particulièrement, les encastrements des secondes lames flexibles 33, 34, avec l'élément support rigide 4 et 
le troisième élément rigide 6, définissent deux directions de lames parallèles au plan d’oscillation et faisant entre elles, en 
projection sur le plan d’oscillation, un angle au sommet de même bissectrice que l’angle au sommet a que les premières 
lames flexibles 31, 32. Plus particulièrement encore, ces deux directions des secondes lames flexibles 33, 34, présentent 
le même angle au sommet a que les premières lames flexibles 31, 32. 


[0046] Plus particulièrement, les secondes lames flexibles 33, 34, sont identiques aux premières lames flexibles 31, 32, 
comme dans l'exemple non limitatif des figures. 


[0047] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l’axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1. 


[0048] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l’axe de symétrie AA, en position 
de repos, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d’oscillation, sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1. 


[0049] Dans une variante particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l’axe de symétrie AA, en position de 
repos, en projection sur le plan d’oscillation, à la fois le centre de masse du élément inertiel massif 5 et le centre de masse 
du élément support rigide 4 sont situés sur Гахе de symétrie AA du pivot 1. Plus particulièrement encore, les projections 
du centre de masse de l'élément inertiel massif 5 et du centre de masse de l'élément support rigide 4, sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1, sont confondues. 


[0050] Une configuration particuliére illustrée par les figures pour de tels pivots superposés est celle oü les projections 
des premières lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au même 
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point de croisement P, qui correspond aussi à la projection du centre de masse de |’élément inertiel massif 5, ou du moins 
qui en est la plus proche possible. Plus particulièrement ce même point correspond aussi à la projection du centre de 
masse de l'élément support rigide 4. Plus particulièrement encore, се même point correspond aussi à la projection du 
centre de masse de l’oscillateur 100 tout entier. 


[0051] Dans une variante particulière de cette configuration de pivots superposés, quand le pivot 1 est symétrique par 
rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de l'élément 
inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et à une distance non nulle du point de croisement corres- 
pondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la 
longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34, avec un écart similaire à l'écart e des fig. 2 à 4. 


[0052] De facon similaire et particuliére, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre de 
masse de l'élément inertiel massif 5 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 1 et 
à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 laquelle 
distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, 
de la lame 31, 32. 


[0053] De facon similaire et particuliére, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5. 
Notamment cette distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan 
d'oscillation, de la lame 33, 34. 


[0054] De facon similaire et particuliére, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre de 
masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 1 et 
à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 laquelle 
distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, 
de la lame 31, 32. 


[0055] De facon similaire et particuliére, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1 et à la distance non nulle du point de croisement P laquelle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur 
totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 


[0056] Plus particuliérement, et tel que visible sur la variante des figures, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à 
l'axe de symétrie AA, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position de 
repos est situé sur l'axe de symétrie AA. 


[0057] Plus particuliérement, l'élément inertiel massif 5 est allongé selon la direction de l'axe de symétrie AA du pivot 1, 
quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. C'est par exemple le cas des fig. 1 à 4 oü l'élément 
inertiel 5 comporte une embase sur laquelle est fixé un balancier traditionnel à bras longs pourvus de trongons de serge 
ou de masselottes en arc de cercle. L'objectif est de minimiser l'influence des accélérations angulaires externes autour 
de l'axe de symétrie du pivot, car les lames ont une faible rigidité en rotation autour de cet axe à cause du petit angle a. 


[0058] L'invention se préte bien à une exécution monolithique des lames et des composants massifs qu'elles joignent, en 
matériau micro-usinable ou au moins partiellement amorphe, avec une mise en oeuvre par procédé «MEMS» ou «LIGA» 
ou similaire. En particulier, dans le cas d'une exécution en silicium, Poscillateur 100 est avantageusement compensé 
thermiquement par ajout de dioxyde de silicium sur des lames flexibles en silicium. Dans une variante, les lames peuvent 
étre assemblées, par exemple encastrées dans des rainures, ou autre. 


[0059] Lorsque on a deux pivots en série, comme dans le cas de fig. 6 à 9, on peut mettre le centre de masse sur l'axe 
de rotation, dans le cas oü l'agencement est choisi pour que les déplacements parasites se compensent, ce qui constitue 
une variante avantageuse mais non limitative. Il convient toutefois de remarquer qu'il n'est pas nécessaire de choisir 
un tel agencement, et un tel oscillateur fonctionne avec deux pivots en série sans pour autant positionner le centre de 
masse sur l'axe de rotation. Bien sür, méme si les réalisations illustrées correspondent à des configurations géométriques 
particuliéres d'alignement, ou de symétrie, on comprend qu'il est aussi possible d'empiler deux pivots différents, ou avec 
des points de croisement différents, ou avec des centres de masses non alignés, ou encore de mettre en oeuvre un nombre 
supérieur de jeux de lames en série, avec des masses intermédiaires, pour augmenter encore l'amplitude du balancier. 


[0060] Les variantes illustrées comportent tous les axes de pivotement, croisements de lames, et centres de masse, 
coplanaires, ce qui est un cas particulier avantageux, mais non limitatif. 


[0061] On comprend qu'il est ainsi possible d'obtenir une course angulaire qui est grande: en tous les cas supérieure 
à 30°, elle peut même atteindre 50? voire 60°, ce qui la rend compatible en combinaison avec tous les échappements 
mécaniques usuels, ancre suisse, détente, co-axial, ou autre. 


[0062] Il s'agit, encore, de déterminer une solution pratique qui soit équivalente à l’utilisation théorique d'une grande valeur 
du rapport d'aspect des lames. 


[0063] A cet effet, il est avantageux de subdivises les lames dans le sens de la longueur, en substituant à une lame unique 
une pluralité de lames élémentaires dont le comportement global soit équivalent, et oü chacune des lames élémentaires 
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a un rapport d'aspect limité a une valeur seuil. On diminue ainsi, par rapport a une lame unique de référence, le rapport 
daspect de chaque lame élémentaire, pour retrouver l'optimum d'isochronisme et d'insensibilité aux positions. 


[0064] Chaque lame 31, 32, a un rapport d'aspect RA - H/E, oü H est la hauteur de la lame 31,32, perpendiculairement 
à la fois au plan d'oscillation et à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L, et oü E est l'épaisseur de la lame 31, 
32, dans le plan d'oscillation et perpendiculairement à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L. 


[0065] De facon préférée, le rapport d'aspect RA = Н/Е est inférieur à 10 pour chaque lame 31, 32. Plus particulièrement 
ce rapport d'aspect est inférieur à 8. Et le nombre total des lames flexibles 31, 32, est strictement supérieur à deux. 


[0066] Plus particuliérement, l'oscillateur 100 comporte un premier nombre N1 de premiéres lames appelées lames pri- 
maires 31 s'étendant selon une premiére direction de lame DL1, et un deuxiéme nombre N2 de premiéres lames secon- 
daires 32 s'étendant selon une deuxième direction de lame DL2, le premier nombre N1 et le deuxième nombre N2 étant 
chacun supérieur ou égal à deux. 


[0067] Plus particuliérement, le premier nombre N1 est égal au deuxiéme nombre N2. 


[0068] Plus particulièrement encore, l’oscillateur 100 comporte au moins une paire formée d'une lame primaire 31 
s'étendant selon une premiere direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième direc- 
tion de lame DL2. Et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 


[0069] Dans une variante particuliére, l'oscillateur 100 ne comporte que des paires chacune formée d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une premiére direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxiéme 
direction de lame DL2, et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 


[0070] Dans une autre variante, l'oscillateur 100 comporte au moins un groupe de lames formé d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une premiére direction de lame DL1, et d'une pluralité de lames secondaires 32 s'étendant selon 
une deuxiéme direction de lame DL2. Et, dans ce cas, dans chaque groupe de lames, le comportement élastique de la 
lame primaire 31 est identique au comportement élastique résultant du cumul de la pluralité de lames secondaires 32 
à l'orientation prés. 


[0071] On remarque encore que, si le comportement d'une lame flexible dépend de son rapport d'aspect RA, il dépend 
également de la valeur de la courbure qui lui est imprimée. Sa déformée dépend à la fois de la valeur du rapport d'aspect 
et de la valeur locale du rayon de courbure, notamment à l'encastrement. C'est la raison pour laquelle on adopte, de 
préférence, une disposition des lames en symétrie en projection plane. 


[0072] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 1000 comportant au moins un tel oscillateur 100 méca- 
nique. 


[0073] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement d'horlogerie 1000. 


[0074] Un procédé de fabrication convenable consiste à effectuer, pour les différents types de pivots ci-dessous, les 
opérations suivantes: 


[0075] Pour un type de pivot AABB: 


a. utiliser un substrat avec au moins quatre couches, résultant par exemple mais non limitativement de 
l'assemblage de deux wafers SOI; 


b. graver par procédé de gravure «DRIE» face avant pour obtenir AA, avec notamment gravure des deux couches 
d'un seul tenant; 


C. graver par procédé de gravure «DRIE» face arriére pour obtenir BB, avec notamment gravure des deux 
couches d'un seul tenant; 


d. effectuer la séparation partielle des quatre couches par gravure de l'oxyde enterré. 


[0076] La grande précision du procédé «DRIE», c'est-à-dire gravure ionique réactive profonde (en anglais Deep Reactive 
lon Etching DRIE) garantit une trés bonne précision en positionnement et en alignement, inférieure ou égale à 5 micro- 
métres, gráce à un alignement optique, ce qui garantit un trés bon alignement face à face. Naturellement des procédés 
équivalents peuvent étre mis en oeuvre selon le matériau choisi. 


[0077] Il est possible de mettre en œuvre des substrats avec un nombre supérieur de couches, notamment un substrat à 
six couches disponibles, par exemple par assemblage de deux DSOI, pour obtenir une structure de type AAABBB. 


[0078] Une variante pour l'obtention d'un méme type de pivot AABB consiste à: 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches; 
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b. graver par procédé de gravure «DRIE» le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir A; 


с. graver par procédé de gravure «DRIE» le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir B, sur la face arrière 
pour obtenir B; en alternative des opérations b et c on peut, sur le premier substrat et sur le deuxième substrat 
effectuer la gravure outre des deux couches en une fois, sans effectuer une gravure face avant et face arrière; 


d. effectuer l'assemblage «wafer à wafer» des deux substrats ou «pièce à piece» des composants individuels, pour 
obtenir AABB. Le bon alignement des géométries est alors lié à la spécification de la machine de bonding «wafer 
à wafer» ou au process «pièce à pièce», de façon bien connue de l'homme du métier. 


[0079] Pour un type de pivot ABAB: 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches; 


b. graver par procédé de gravure «DRIE» le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir B; 


с. graver par procédé de gravure «DRIE» le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir B; 


d. effectuer l'assemblage «wafer a wafer» des deux substrats ou «pièce à piece» des composants individuels, pour 
obtenir ABAB. Comme précédemment, Le bon alignement des geometries est lié à la spécification de la machine 
de bonding «wafer à wafer» ou au process «pièce à pièce». 


[0080] Bien d'autres variantes de procédé peuvent être mises en œuvre, selon le nombre de lames et l'équipement 
disponible. 


[0081] Les méthodes standard de fabrication par gravure DRIE du silicium ne permettent pas encore de fabriquer faci- 
lement un pivot monolithique ayant plus de deux niveaux distincts. Il est donc plus facile fabriquer des pièces séparées 
qui sont ensuite assemblées. Toutefois, la sensibilité aux erreurs d'assemblage nécessite une précision supérieure au 
micrométre, pour obtenir les propriétés optimales d'isochronisme et/ou d'insensibilité aux positions. Afin de résoudre ce 
problème, il est nécessaire d'adopter une stratégie de fabrication qui est décrite ci-dessous. 


[0082] Dans une premiére démarche, il s'agit d'assembler avec une grande précision deux lames ayant des directions 
différentes. L'invention se propose de diviser le guidage flexible, ou pivot, en sous-unités composées de pivots à deux 
lames, par exemple une sous-unité supérieure et une sous-unité inférieure, dans le cas d'un guidage flexible comportant 
quatre lames, tel que visible sur la fig. 19, avec quatre lames alternées, que l'on décompose en deux sous-unités de 
pivots à deux lames. Les fig. 21 et 22 illustrent une décomposition similaire dans le cas de lames encadrées plutót que 
de lames alternées. Chaque sous-unité est fabriquée par gravure DRIE à deux niveaux (wafer SOI attaqué par-dessus et 
par dessous) afin de garantir une précision d'alignement suffisante. 


[0083] La sous-unité supérieure est ensuite assemblée à la sous-unité inférieure. 


[0084] Cet assemblage peut étre effectué par toute méthode traditionnelle: goupillage d'alignement et vissage, ou collage, 
ou «wafer fusion bonding», ou soudure, ou brasure, ou toute autre méthode connue de l'homme du métier. 


[0085] Le défaut d'assemblage se manifeste par un petit décalage A des axes de rotation des sous-unités supérieure et 
inférieure. De sorte que le mouvement de rotation du résonateur dicté par la sous-unité supérieure n'est pas en accord avec 
le mouvement de rotation dicté par la sous-unité inférieure. Pour éviter que ce décalage ne produise une sur-contrainte, le 
mécanisme comporte au moins une table de translation, dont le mouvement libre permet d'absorber le désaccord entre les 
deux rotations d'axes distincts. Au moins une des tables de translation doit étre suffisamment souple pour que le désaccord 
de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme. Dans le cas où l'on introduit deux tables de translation identiques, comme 
représenté dans la fig. 23, elles doivent étre suffisamment souples pour que le désaccord de mouvement ne dégrade 
pas l'isochronisme, et suffisamment rigides pour que la position du pivot soit bien déterminée. Les calculs montrent que 
ces conditions ne sont pas contradictoires si le décalage entre les axes de rotation est inférieur à 10 micrométres, ce qui 
est réalisable par assemblage traditionnel. Naturellement la précision d'un tel assemblage peut étre améliorée avec des 
gravures complémentaires, de type tenon-mortaise, ou avec une pluralité d'assemblages tenon-mortaise faisant entre eux 
un angle non nul, ou tout autre agencement connu en mécanique de précision. 


[0086] Plus particuliérement, tel que visible sur les figures, le mécanisme de guidage flexible 200 comporte, superposés 
l'un sur l'autre, au moins un étage supérieur 28 et au moins un étage inférieur 29. 


[0087] La sous-unité supérieure comporte un étage supérieur 28, qui comporte, entre un support supérieur 48 et un 
élément inertiel supérieur 58, au moins une lame primaire supérieure 318 s'étendant selon une premiére direction de lame 
supérieure DL1S et une lame secondaire supérieure 328 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame supérieure 
DL2S, croisées en projection en un point de croisement supérieur PS. 
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[0088] La sous-unite inférieure comporte un étage inférieur 29, qui comporte, entre un support inférieur 49 et un élément 
inertiel inférieur 59, au moins une lame primaire inférieure 319 s'étendant selon une première direction de lame inférieure 
БІЛІ et une lame secondaire inférieure 329 s'étendant selon une deuxième direction de lame inférieure DL2I croisées en 
projection en un point de croisement inférieur PI, distant au repos du point de croisement supérieur PS d’un écart A. 


[0089] Et au moins l'étage supérieur 28 ou l'étage inférieur 29 comporte, entre la platine 900 et le support supérieur 48, ou 
respectivement le support inférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement une table de translation 
inférieure 309, qui comporte au moins une liaison élastique qui autorise la translation selon un ou deux axes de liberté 
dans le plan d’oscillation, et dont la raideur en translation selon ces deux axes est inférieure à celle de chaque lame flexible 
31, 32, 333, 34, 318, 319, 328, 329, que comporte le mécanisme de guidage flexible 200. 


[0090] Notons que cette liaison élastique n'autorise pas les rotations d'axe paralléle à celui du résonateur. 


[0091] On notera qu'il n'est pas nécessaire que les directions supérieures DL1S et DL2S de l'étage supérieur 28 soient 
identiques aux directions inférieures ПІЛІ et DL2I de l'étage inférieur 29. De préférence, elles possèdent les mêmes 
bissectrices. 


[0092] Plus particuliérement, le point P par lequel passe l'axe de rotation de l'élément inertiel 5 est situé entre le point de 
croisement supérieur PS et le point de croisement inférieur Pl, exactement au milieu si le mécanisme de guidage flexible 
200 comporte deux tables de translations supérieure 308 et inférieure 309 qui sont identiques. Dans une variante, ce point 
P est situé exactement sur le point de croisement inférieur PI si l'étage inférieur 29 ne posséde pas de table de translation, 
ou sur le point de croisement supérieur PS si l'étage supérieur 28 ne posséde pas de table de translation. 


[0093] De préférence, l'oscillateur 100 comporte, pour chaque mécanisme de guidage flexible 200 qu'il comporte, un 
élément inertiel massif 5 est unique. Plus particulièrement, le mécanisme de guidage flexible 200 est unique, et l'élément 
inertiel massif 5 est unique. 


[0094] Naturellement, la configuration préférée des tables de translation 308 et 309 illustrée par les figures n'est pas 
limitative. Ces tables de translation 308 et 309 peuvent aussi se trouver entre l'élément inertiel 5 et les encastrements 
du cóté élément inertiel. 


[0095] Si l'on définit par X et Y les axes des bissectrices des angles que font entre elles les projections des lames flexibles 
sur un plan paralléle commun, la combinaison des tables en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit étre plus souple 
que le pivot flexible selon les memes axes. Cette régle est valable quel que soit le nombre d'étages, le cumul dü à la 
combinaison de toutes les tables, en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit étre plus souple que le pivot flexible. La 
liaison élastique de la table de translation supérieure 308, ou respectivement de la table de translation inférieure 309, selon 
un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, est ainsi de préférence une liaison élastique selon ces axes X et Y. 


[0096] Le stockage supplémentaire d'énergie élastique dans la ou les tables de translation, qui résulte du désaccord 
de mouvement, s'ajoute au stockage principal d'énergie du pivot, et tend à perturber l'isochronisme, sauf si la valeur du 
stockage supplémentaire est trés inférieure à celle du stockage principal. C'est pourquoi les liaisons élastiques dans les 
tables de translation doivent étre beaucoup plus souples que celles du pivot flexible. 


[0097] Plus particuliérement, l'étage supérieur 28 et l'étage inférieur 29 comportent chacun, entre la platine 900 et le 
support supérieur 48, et respectivement le support inférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement 
une table de translation inférieure 309, comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans 
le plan d'oscillation, et dont la raideur est inférieure à celle de chaque lame flexible. 


[0098] Quand il existe une table de translation par étage, elles ne sont pas nécessairement identiques entre elles. 


[0099] Une variante consiste à utiliser deux tables de translation différentes, la premiére étant souple afin que le désaccord 
de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme, et la seconde étant rigide afin d'assurer le positionnement du pivot. 


[0100] Dans une autre variante, un étage peut comporter une table de translation, et l'autre étage avoir une fixation rigide. 


[0101] L'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 constituent tout ou partie de l'élément inertiel massif 
5, et sont rigidement liés, directement ou indirectement, entre eux. Le support supérieur 48 et le support inférieur 49 sont 
quant à eux, liés, selon le cas directement ou au travers d'une table de translation supérieure 308, ou respectivement une 
table de translation inférieure 309, à une partie rigide supérieure 480, respectivement une partie rigide inférieure 490, qui 
elles sont rigidement liées à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900. 


[0102] Les fig. 23 et 24 montrent un exemple d'une telle liaison. Une table de translation supérieure 308 comporte, entre le 
support supérieur 48 et une masse intermédiaire supérieure 68, des premiéres liaisons élastiques souples 78 s'étendant 
selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire supérieure 68 et la partie rigide supérieure 480, des deuxièmes 
liaisons élastiques souples 88 s'étendant selon la direction Y. De la méme facon une table de translation inférieure 309 
comporte, entre le support inférieur 49 et une masse intermédiaire inférieure 69, des premiéres liaisons élastiques souples 
79 s'étendant selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire inférieure 69 et la partie rigide inférieure 490, des 
deuxiémes liaisons élastiques souples 89 s'étendant selon la direction Y. 


[0103] Ainsi, le mouvement de la table de translation, ou avantageusement des tables de translation, permet d'absorber 
le désaccord éventuel entre les rotations de la sous-unité supérieure et de la sous-unité inférieure. De plus, Chaque table 
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de translation participe à la protection du mécanisme contre les fortes accélérations, lors d'une chute ou percussion par 
exemple. 


[0104] On comprend que l’assemblage tel que décrit ci-dessus dans le cadre de la première démarche permet de rendre 
négligeable l'anisochronisme ajouté, à condition que le défaut d'assemblage A soit suffisamment petit. 


[0105] A contrario, on peut décider d'exagérer volontairement le défaut d'assemblage A, afin d'introduire de 
l'anisochronisme de façon contrôlée, par exemple pour compenser un retard à l'échappement. Il est alors avantageux 
de rendre mobile, et réglable, au moins l'un des encastrements à la platine, c'est-à-dire le support supérieur 48 et/ou le 
support inférieur 49 dans le cas de la variante particuliére non limitative illustrée. En effet, en ajustant la position relative 
de ces deux encastrements, on modifie la rigidité des tables de translation 308, 309, ce qui a pour effet de permettre le 
réglage de l'anisochronisme ajouté. Un tel réglage peut étre effectué facilement avec la combinaison d'une gorge et d'un 
excentrique, ou par toute autre solution connue de l'horloger. 


[0106] En somme, en déplacant la position d'au moins un des encastrements à la platine, tel que visible sur la fig. 24, il 
est possible d'ajuster l'anisochronisme produit par le défaut d'assemblage A. 


[0107] Cet agencement particulier avec au moins une table de translation permet, en somme, de garantir l'alignement 
entre les étages supérieur et inférieur, et d'éviter les grandes contraintes que subiraient les lames si les étages supérieur 
et inférieur ne suivaient pas la méme trajectoire. 


[0108] Une autre alternative encore consiste à équiper le mécanisme avec une table de translation supérieure 308 et 
d'une table de translation inférieure 309, avec un support supérieur 48 et un support inférieur 49 qui ne sont plus rigidement 
liés à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900, mais qui sont contraints à des mouvements plans, inverses en X 
et en Y, par une liaison de type vilebrequin ou similaire, par rapport à un axe fixe de l'élément support rigide 4, ou de 
la platine 900. Cette solution a l'avantage de permettre d'ajuster l'anisochronisme sans pour autant déplacer légérement 
l'axe de rotation du résonateur. 


[0109] On comprend que les tables de translation, qui constituent des guidages flexibles en translation, peuvent étre 
réalisées de bien des maniéres différentes. L'homme du métier en trouvera des exemples dans les références suivantes: 
[1] S.Henein, Conception des guidages flexibles. PPUR, [2] Larry L. Howell, Handbook of compliant mechanisms, WILEY), 
ou encore [3] Zeyi Wu and Qingsong Xu, Actuators 2018. De tels exemples non limitatifs sont illustrés aux fig. 25 à 27. 


[0110] La fig. 28 illustre un exemple simplifié avec une table de translation avec liaison par cols: le support supérieur 48 est 
lié à un élément intermédiaire 488 suspendu par un premier col élastique 880 à un deuxieme élément intermédiaire 889 
à un deuxiéme col 890 qui effectue la liaison élastique avec la partie rigide inférieure 490, rigidement liée à la platine 900. 
Dans cet exemple l'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 sont liés à un autre élément intermédiaire 
589 pour constituer avec lui l'élément inertiel massif 5. 


Revendications 


1. Oscillateur mécanique (100) d'horlogerie, comportant, entre un élément support rigide (4) fixé directement ou indirec- 
tement sur une platine (900), et un élément inertiel massif (5), un mécanisme de guidage flexible (200) comportant au 
moins deux premiéres lames flexibles (31; 32) qui supportent ledit élément inertiel massif (5) et sont agencées pour 
le rappeler vers une position de repos, ledit élément inertiel massif (5) étant agencé pour osciller angulairement selon 
un plan d'oscillation autour de ladite position de repos, lesdites deux premiéres lames flexibles (31; 32) ne se touchant 
pas et leurs projections sur ledit plan d'oscillation se croisant, en position de repos, en un point de croisement (P), au 
voisinage duquel passe l'axe de rotation dudit élément inertiel massif (5) perpendiculairement audit plan d'oscillation, 
caractérisé en ce que ledit mécanisme de guidage flexible (200) comporte, superposés l'un sur l'autre, au moins un 
étage supérieur (28) qui comporte, entre un support supérieur (48) et ledit élément inertiel massif (b) au moins une 
lame primaire supérieure (318) s'étendant selon une premiére direction de lame supérieure (DL1S) et une lame se- 
condaire supérieure (328) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame supérieure (DL2S) croisées en projection 
en un point de croisement supérieur (PS), et au moins un étage inférieur (29) qui comporte, entre un support inférieur 
(49) et ledit élément inertiel massif (5) au moins une lame primaire inférieure (319) s'étendant selon une premiére 
direction de lame inférieure (DL11) et une lame secondaire inférieure (329) s'étendant selon une deuxiéme direction 
de lame inférieure (0121) croisées en projection en un point de croisement inférieur (РІ), et en ce qu'au moins ledit 
étage supérieur (28) ou ledit étage inférieur (29) comporte, entre ladite platine (900) et ledit support supérieur (48), ou 
respectivement ledit support inférieur (49), ou bien entre ledit élément inertiel massif (5) et les encastrements desdites 
lames flexibles (31; 32) du cóté dudit élément inertiel massif (5), une table de translation (308; 309) comportant au 
moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur en translation 
est inférieure à celle du pivot de l'étage supérieur et aussi à celle du pivot de l'étage inférieur. 


2. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit étage supérieur (28) et ledit étage 
inférieur (29) comportent chacun, entre ladite platine (900) et ledit support supérieur (48), et respectivement ledit 
support inférieur (49), une table de translation (308; 309) comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux 
axes de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur est inférieure à celle du pivot de l'étage supérieur et aussi 
à celle du pivot de l'étage inférieur. 
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Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite liaison élastique de ladite 
table de translation supérieure (308), ou respectivement de ladite table de translation inférieure (309), selon un ou 
deux axes de liberté dans ledit plan d’oscillation, est une liaison élastique selon les axes X et Y des bissectrices des 
angles que font entre elles les projections des lames flexibles dudit mécanisme de guidage flexible (200) sur un plan 
paralléle commun. 


Oscillateur mécanique (100) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que lesdites deux directions de 
lames (DL1; DL2) parallèles audit plan d'oscillation et faisant entre elles, en position de repos, en projection sur ledit 
plan d’oscillation, un angle au sommet о, la position dudit point de croisement (Р) étant définie par le rapport X = 
D/L où D est la distance entre la projection, sur ledit plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement desdites 
premières lames (31; 32) dans ledit premier élément de support rigide (4) et ledit point de croisement (P), et où L 
est la longueur totale de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite lame (31; 32), et en ce que le centre de 
masse dudit oscillateur (100) dans sa position de repos est distant dudit point de croisement (P) d'un écart (e) qui 
écart (e) est compris entre 12% et 18% de ladite longueur totale L de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite 
lame (31; 32), en ce que la valeur dudit rapport D/L est comprise entre 0 et 1, en ce que ledit angle au sommet (о) 
est inférieur ou égal à 60°, et en ce que, pour chaque dite première lame flexible (31; 32), le rapport d'encastrement 
(D1/L1; D2/L2) est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que chaque dite lame (31; 32) 
a un rapport daspect RA = HE, où H est la hauteur de ladite lame (31; 32) perpendiculairement à la fois au plan 
doscillation et à l'élongation de ladite lame (31; 32) selon ladite longueur L, et où E est l'épaisseur de ladite lame (31; 
32) dans le plan d’oscillation et perpendiculairement à l'élongation de ladite lame (31; 32) selon ladite longueur L, et 
en ce que ledit rapport d'aspect RA = H/E est inférieur à 10 pour chaque dite lame (31; 32), et en ce que le nombre 
total desdites lames flexibles (31; 32) est strictement supérieur à deux. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit oscillateur (100) comporte un premier 
nombre М1 de dites premières lames appelées lames primaires (31) s'étendant selon une première direction de 
lame (DL1), et un deuxième nombre N2 de dites premières lames dites lames secondaires (32) s’étendant selon une 
deuxième direction de lame (DL2), ledit premier nombre N1 et ledit deuxième nombre N2 étant chacun supérieur 
ou égal à deux. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ledit premier nombre N1 est égal audit 
deuxième nombre N2. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte au moins 
une paire formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame (DU), et d'une dite 
lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (012), et en ce que, dans chaque paire, ladite 
lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation près. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit oscillateur ne comporte que des 
dites paires chacune formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame (DL1), et 
d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (DL2), et en ce que, dans chaque 
paire, ladite lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation près. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6 ou 8 selon 6, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte 
au moins un groupe de lames formé d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame 
(DL 1), et d'une pluralité de dite lames secondaires (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (012), et 
en ce que, dans chaque dit groupe de lames, le comportement élastique de ladite lame primaire (31) est identique 
au comportement élastique résultant de ladite pluralité de lames secondaires (32) à l’orientation près. 


Oscillateur mécanique (100) d’horlogerie, selon l’une des revendications 1 à 10, caractérisé en ce que lesdites deux 
directions de lames (DL1: DL2) parallèles audit plan doscillation font entre elles, en position de repos, en projection 
sur ledit plan d’oscillation, un angle au sommet o, la position dudit point de croisement (P) étant définie par le rapport 
X = D/L, où D est la distance entre la projection, sur ledit plan d'oscillation, de l’un des points d'encastrement desdites 
premières lames (31; 32) dans ledit premier élément de support rigide (4) et ledit point de croisement (P), et L est 
la longueur totale de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite lame (31; 32) dans son élongation, et en ce 
que ledit rapport d'encastrement (D1/L1; D2/L2) est compris entre 0.15 et 0.49, bornes comprises, ou entre 0.51 et 
0.85, bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 11, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est inférieur 
ou égal à 50°, et caractérisé en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1; D2/L2) est compris entre 0.25 et 0.75, 
bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 12, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est inférieur ou 
égal a 40°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1; D2/L2) est compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 13, caractérisé еп ce que ledit angle au sommet (о) est inférieur ou 
égal а 35°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1; D2/L2) est compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 
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Oscillateur mécanique (100) selon l’une des revendications 11 à 14, caractérisé en ce que ledit angle au sommet 
(a) est inférieur ou égal à 30°. 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 11 à 15, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (о) 
et ledit rapport X = D/L satisfont la relation: h1(D/L) < a< h2(D/L), avec, 

pour 0.2<X<0.5: 

h1(X) = 116-473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)*-6000*(X + 0.05)*, 

h2(X) = 128—473*(Х-0.05) + 3962*(Х-0.05)—6000*(Х-0.05)^, 

pour 0.5<X<0.8: 

h1(X) = 116-473*(1.05-X) + 3962*(1.05 - X)?-6000*(1.05-X)*, 

h2(X) = 128-473*(0.95-X) + 3962*(0.95-X)? -6000*(0.95 -X)*. 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que lesdites lames flexibles 
sont des lames droites 


Mouvement d'horlogerie (1000) comportant au moins un oscillateur (100) mécanique selon l'une des revendications 
1à 17. 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement d'horlogerie (1000) selon la revendication 18. 
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(54) Lissage de couple pour piéce d'horlogerie, notamment avec mécanisme de sonnerie. 


(57) Linvention se rapporte a une piéce d’horlogerie avec mou- 
vement entrainant un mobile de sortie (3), un mécanisme 
d'affichage tel quun mécanisme de sonnerie (100) au passage 100 
ou de répétition minutes, comportant un mobile entraineur de 
sonnerie comportant un rochet de détente (22) avec lequel co- 
opére un cliquet (85) pour l'exécution d'une sonnerie, un levier 
de débrayage de sonnerie (55) pour éloigner tout cliquet du mo- 
bile de sonnerie (2), comportant une premiére bascule (50) por- 
tant le cliquet (85) et son ressort (52), le mobile de sortie (3) ac- 
tionnant une deuxiéme bascule (70) dont le pivotement entraíne 
celui de la premiére bascule (50). Le mécanisme de sonnerie 
(100) selon l'invention comporte un sautoir lisseur de couple 73 
(900), qu'un premier ressort (902) raméne en appui sur le mobile 
de sortie (3), pour consommer, quand la deuxiéme bascule (70) 
nest pas en prise avec le mobile de sortie (3), un couple équi- 
valent à celui qu'elle consomme quand elle est en prise avec Ші. 

L'invention porte également sur un mécanisme addi- 
tionnent qui comporte ledit sautoir lisseur de couple (900) et 
le premier ressort (902) et qui est agencé pour consommer un 
couple équivalent à celui d'un affichage horloger commandé à 
travers ledit mobile de sortie (3) et la deuxiéme bascule (70). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne une pièce d’horlogerie comportant au moins un mouvement comportant des moyens princi- 
paux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un resonateur et agencé pour entraîner en continu au moins 
un mobile de sortie comportant au moins une dent, ladite pièce d'horlogerie comportant encore au moins un méca- 
nisme d'affichage agencé pour être commandé par un dit mouvement ou par une action d'un utilisateur, ledit mécanisme 
d'affichage étant alimenté en énergie au moins par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie au travers dudit mobile 
de sortie, et ledit mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action 
dudit mobile de sortie et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par un dit mouvement ou par une 
action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désarmement 
desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme d'affichage 
au niveau dudit mobile de sortie, lequel comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement, que comporte ledit mécanisme d'affichage. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme additionnel pour une piéce d'horlogerie comportant un mécanisme 
de sonnerie pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et un mouvement comportant des 
moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entrainer en continu 
au moins un mobile de sortie comportant au moins une dent, et agencé pour déclencher le fonctionnement de sonneries 
au passage. 


[0003] L'invention concerne encore une telle piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme additionnel. 


[0004] L'invention concerne le domaine des pièces d'horlogerie, et plus particulièrement des montres, comportant un 
mécanisme de sonnerie, ou de jeu de mélodie, comme des boites à musique. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Dans un mécanisme de sonnerie d'horlogerie, la consommation de couple est irréguliére. Une quantité important 
de couple est consommée à chaque quart d'heure, mais un creux de consommation intervient jusqu'à la préparation de 
la sonnerie suivante. Ceci se traduit par des à-coups dans le rouage de finissage, et aussi par une variation d'amplitude 
du résonateur du mouvement d'horlogerie. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de mettre au point une meilleure régulation, en diminuant les variations de consommation 
de couple du mouvement, sans toutefois les annuler, en raison des plus fortes consommations de couple correspondant 
aux sonneries de l'heure pleine. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne une piéce d'horlogerie selon la revendication 1. 


[0008] De par sa simplicité, mais qui n'est effective que par la possibilité de réglages fins trés précis qu'offre l'invention, 
celle-ci autorise aussi l'optimisation de mécanismes de piéces d'horlogerie existants, et l'invention concerne aussi un 
mécanisme additionnel selon la revendication 8, qui peut étre rajouté à une piéce d'horlogerie existante. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme additionnel. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 1à 6 représentent, de facon schematisee et en plan, dans six positions successives, un détail d'une réa- 
lisation particuliére de l'invention, oü le mécanisme d'affichage est un mécanisme de sonnerie in- 
corporé dans une piéce d'horlogerie, et qui comporte, autour d'un mobile de sortie entrainé par un 
mouvement d'horlogerie, ici constitué non limitativement par une étoile de quatre, d'une part des com- 
posants propres au mécanisme de sonnerie: un rochet de détente coopérant avec un cliquet principal 
porté, ainsi que son ressort, par une bascule de déclenchement par le mouvement, et une bascule in- 
termédiaire de déclenchement par le mouvement, soulevée périodiquement par une dent du mobile 
de sortie, et dont le pivotement entraine le pivotement de la bascule de déclenchement par le mouve- 
ment, et d'autre part un sautoir lisseur de couple, qu'un premier ressort tend à ramener en appui sur 
le mobile de sortie; 


les fig. 7 à 11 représentent, de façon schématisée, à chaque fois en vues de dessus, dessous et perspective, diffé- 
rents composants propres à ce mécanisme: 


en fig. 7 une étoile de quatre constituant une réalisation particuliére du mobile de sortie; 


enfig.8 
enfig. 9 


enfig. 10 


enfig. 11 


la fig. 12 
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un mobile entraîneur de sonnerie avec son rochet monté; 


un levier de débrayage de sonnerie, comportant une bascule de déclenchement par le mouvement, 
qui porte un cliquet principal de sonnerie et un ressort de poussée qui prend appui sur ce dernier; 


le sautoir lisseur de couple propre à l'invention; 


une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement qui coopère directement avec le mo- 
bile de sortie; 


est un diagramme représentant, en ordonnée, la consommation de couple, en fonction du temps ex- 


primé en abscisse; deux courbes de couple se croisent sensiblement: 


一 d'une part une première courbe, en trait interrompu, avec un cycle périodique, sensiblement rectan- 
gulaire, avec des valeurs de couple non nulles et égales entre elles, pendant des plages de temps de 
8 minutes au moment des changements de quarts, et qui correspond au couple résistant supplémen- 
taire créé par le sautoir lisseur de couple, et 


一 dautre part une deuxieme courbe, en trait continu, qui correspond a la consommation de couple par 
le mécanisme de sonnerie sans la mise en œuvre de l'invention; 


et cette fig. 12 comporte des repéres A, B, C, D, E, F correspondant aux instants respectifs des fig. 1 
à 6; 
la fig. 13 est un schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie comportant un mouvement avec son mobile 
de sortie coopérant avec un mécanisme de sonnerie auquel est incorporé le dispositif à sautoir lisseur 
de couple selon l'invention, 


la fig. 14 est un autre schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie comportant un mouvement avec son 
mobile de sortie coopérant avec un mécanisme de sonnerie, et avec un mécanisme additionnel lequel 


comporte le dispositif à sautoir lisseur de couple selon l'invention; 


les fig. 15 
et 16 


illustrent un détail d'une variante comportant, entre le mobile de sortie et la bascule intermédiaire de 
déclenchement par le mouvement que comporte le mécanisme, une roue intermédiaire synchrone 
avec le mobile de sortie et porteuse d'une came avec laquelle coopére une bascule d'appui, rappelée 
sur la came par un ressort non représentée sur la figure: 


sur la fig. 15 la bascule est en appui sur un rayon concentrique à l'axe de la came, le couple consommé est négli- 


geable; 


sur la fig. 16 la bascule est en appui sur un rayon ascendant de la came, le couple consommé correspond à 


l'entrainement de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne une piéce d'horlogerie 2000, notamment une montre, comportant au moins un mouvement 
200. Ce mouvement 200 comporte des moyens principaux de stockage d'énergie, tels que barillet ou similaire, pour 
l'alimentation au moins d'un résonateur. L'invention concerne aussi bien des montres mécaniques que des montres élec- 
tromécaniques. 


[0012] Une telle piéce d'horlogerie 2000 peut aussi étre une boite à musique, ou comporter une boite à musique. 


[0013] Le mouvement 200 est agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins 
une dent. 


[0014] Cette piéce d'horlogerie 2000 comporte au moins un mécanisme d'affichage, qui est agencé pour étre commandé 
par un tel mouvement 200 ou par une action d'un utilisateur. Ce mécanisme d'affichage est alimenté en énergie au moins 
par les moyens principaux de stockage d'énergie au travers dudit mobile de sortie 3. 


[0015] Ce mécanisme d'affichage comporte des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action du 
mobile de sortie 3, et qui sont agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par un mouvement 200 ou par 
une action d'un utilisateur, par un désarmement des moyens de rappel élastique. Le cycle d'armement et de désarmement 
des moyens de rappel élastique correspond à une variation du couple consommé par le mécanisme d'affichage au niveau 
du mobile de sortie 3. Ce mobile de sortie 3 comporte au moins une dent qui est agencée pour soulever une bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, que comporte ledit mécanisme d'affichage. 


[0016] Selon l'invention, le mécanisme d'affichage comporte un sautoir lisseur de couple 900, qui est agencé pour coopé- 
rer en appui discontinu avec le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire. Un premier 
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ressort 902 tend a ramener ce sautoir lisseur de couple 900 en appui sur le mobile de sortie 3, de facon a consommer, 
quand la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 n'est pas en prise avec le mobile de sortie 3, un 
couple équivalent á celui que consomme la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 quand elle est 
en prise avec le mobile de sortie 3, de façon à éviter des à-coups sur le rouage de finissage du mouvement 200, et à 
prévenir toute variation d'amplitude du résonateur. 


[0017] Plus particulièrement, et tel qu'illustré par les figures, le mécanisme d'affichage est un mécanisme de sonnerie 
100. Le mobile de sortie 3 comporte au moins une dent, qui est agencée pour coopérer avec des organes de commande 
de ce mécanisme de sonnerie. 


[0018] La pièce dhorlogerie 2000 comporte ainsi au moins un mécanisme de sonnerie 100 pour l'exécution d'une son- 
nerie au passage et/ou de répétition minutes quand ce mécanisme de sonnerie 100 comporte une répétition minutes. Le 
mécanisme de sonnerie 100 est agencé pour étre commandé par un mouvement 200 ou par une action dun utilisateur. 
Le mécanisme de sonnerie 100 est classiquement alimenté en énergie, par les moyens principaux de stockage d'énergie 
ou/et par des moyens secondaires de stockage d'énergie 220 tels que barillet de sonnerie ou similaire. 


[0019] Ce mécanisme de sonnerie 100 n’est pas détaillé ici. Louvrage de François LECOULTRE «Les montres compli- 
quées», Editions horlogères, Bienne (Suisse), 1985, ISBN 2-88175-000-1, expose de façon détaillée les mécanismes de 
base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux pages 97 à 205, sous différents chapitres: 

— sonneries, 

— répétition antique, 

— répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, 

— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 

— répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0020] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0021] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraîneur de sonnerie 2, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en fig. 40 de cet 
ouvrage. Ce mobile entraîneur de sonnerie 2 comporte classiquement un rochet de détente 22 et un pignon de crémaillère. 


[0022] Le rochet de détente 22 est agencé pour coopérer avec un cliquet principal 85 pour l'exécution d'une sonnerie 
au passage, ou avec un cliquet de répétition minutes, non illustré sur les figures, quand le mécanisme de sonnerie 100 
comporte une répétition minutes. 


[0023] Plus particulièrement le mécanisme de sonnerie 100 comporte un levier de débrayage de sonnerie 55, qui est 
agencé pour éloigner du mobile de sonnerie 2 le cliquet principal 85, et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 
quand le mécanisme de sonnerie 100 en comporte. 


[0024] Ce levier de débrayage de sonnerie 55 comporte une bascule de déclenchement par le mouvement 50, qui porte 
le cliquet principal de sonnerie 85 et un ressort de poussée 52 qui prend appui sur le cliquet principal de sonnerie 85. 


[0025] Le mobile de sortie 3 comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire de déclen- 
chement par le mouvement 70, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, et dont le pivotement entraîne le pivotement 
de la bascule de déclenchement par le mouvement 50. 


[0026] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un sautoir lisseur de couple 900, agencé pour coopérer 
avec le mobile de sortie 8, soit directement comme illustré par les figures, soit au travers d'un rouage intermédiaire. Un 
premier ressort 902 tend à ramener ce sautoir lisseur de couple 900, ou le dernier mobile de son rouage intermédiaire s’il 
y a lieu, en appui sur le mobile de sortie 3, de façon à consommer, quand la bascule intermédiaire de déclenchement par 
le mouvement 70 n'est pas en prise avec le mobile de sortie 3, un couple équivalent à celui que consomme la bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 quand elle est en prise avec le mobile de sortie 3, de façon à éviter 
des a-coups sur le rouage de finissage du mouvement 200 et à prévenir toute variation damplitude du résonateur. 


[0027] La description qui suit n'expose que le cas préféré de la liaison directe entre le sautoir lisseur de couple 900 et 
le mobile de sortie 3, l'homme du métier n'aura aucune difficulté à interposer des mobiles intermédiaires, notamment si 
l'encombrement l'exige. Toutefois le dernier mobile agencé pour coopérer directement avec le mobile de sortie doit alors 
comporter les caractéristiques particulières exposées plus loin. 


[0028] Plus particulièrement, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un excentrique 901 prenant appui sur un bras 903 
du sautoir lisseur de couple 900 pour régler la position du sautoir lisseur de couple 900, pour que le couple consommé 
par le sautoir lisseur de couple 900 et celui consommé par la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 
70 se superposent le moins possible. 
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[0029] Plus particulièrement, le sautoir lisseur de couple 900 comporte une tête polygonale, comportant une surface 
principale d'appui 906 dont la position est réglable par cet excentrique 901, séparée par une aréte 905 d'une deuxième 
surface d’appui 904, laquelle est prévue pour être ajustée en position en usine par enlèvement de matière, après la mise 
en place du mouvement 200 et du mécanisme de sonnerie 100 dans la pièce d’horlogerie 2000 et avant la mise en service 
de celle-ci, et de facon a éviter une libération anticipée du sautoir lisseur de couple 900 et a prévenir ainsi tout rebat au 
niveau du résonateur, et a éviter une libération trop tardive du sautoir lisseur de couple 900 et a prévenir ainsi toute perte 
d'amplitude au niveau du résonateur. 


[0030] De facon avantageuse, la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 comporte un bec 72 
élastique agencé pour coopérer avec une dent du mobile de sortie 3. Ce bec 72 peut, selon l'effort qui lui est appliqué, 
être à distance d’un bras 75 de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, ou bien en appui sur 
ce bras 75. 


[0031] Plus particulièrement, la bascule de déclenchement par le mouvement 50 est soumise au couple de rappel d'un 
deuxième ressort 501 prenant appui sur un pion 502 qu’elle comporte. 


[0032] Les figures illustrent une réalisation particulière, non limitative, du mobile de sortie 3, sous la forme non limitative 
d'une étoile 130 de déclenchement de sonnerie par le mouvement comportant quatre dents, de façon à pouvoir soulever, 
à chaque quart d'heure, la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. 


[0033] Les fig. 15 et 16 illustrent un détail d'une variante comportant, une roue intermédiaire 132 synchrone avec le mobile 
de sortie 3, par l'intermédiaire d'une premiére roue 131 que comporte ce dernier, et porteuse d'une came 133 avec laquelle 
coopére une extrémité 134 d'une bascule d'appui 135, dont l'autre extrémité 136 est soumise à l'action d'un ressort non 
représenté pour plaquer la bascule d'appui 135 sur la came 133. L'extrémité 134 de la bascule 135 parcourt la périphérie 
de la came, laquelle est indexée sur sa roue 132 par un pion 137, pour la synchronisation entre la bascule d'appui 135 
sur la came133 et le mobile de sortie 3 avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. Lorsque le 
mobile de sortie 3 est en contact avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, la bascule d'appui 
135 est sur un rayon concentrique de la came 133, le couple consommé par la bascule est alors négligeable; lorsque le 
mobile de sortie 3 n'est plus en contact avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, la bascule 
d'appui 135 est sur un rayon ascendant de la came 133, afin de consommer le méme couple que lors de l'entrainement 
de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. Sur la fig. 15, l'extrémité 134 de la bascule 135 est 
en appui sur un rayon concentrique 1330 à l'axe de la came 133, le couple consommé est négligeable. Sur la fig. 16, 
l'extrémité 134 de la bascule 135 est en appui sur un rayon ascendant 1331 de la came, le couple consommé correspond 
à l'entrainement de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. 


[0034] Dans une réalisation particuliére, la came 133 comporte une alternance de rayons concentriques 1330 et de rayons 
ascendants 1331, et est de type escargot, avec un saut brusque entre son plus grand rayon et son plus petit rayon, tel 
qu'illustré par les fig. 15 et 16. 


[0035] Plus particulièrement, la roue intermédiaire 132 et la première roue 131 sont choisies de façon à ce que chaque 
passage d'une dent à l'autre sur l'étoile 130 de déclenchement de sonnerie par le mouvement corresponde à un change- 
ment de rayon concentrique 1330. 


[0036] Cette variante peut, encore, étre agencée sous d'autres formes, et notamment: 

— l'appui sur la came peut se faire par l'intermédiaire d'un galet sur la bascule; 

- la forme de la came peut varier, et en particulier en utilisant la possibilité de restituer du couple sur le mobile de sortie 
3, avec une pente descendante au lieu d'une pente descendante. 


[0037] On comprend que l'extrapolation de l'invention permet de gérer ainsi différents types d'échange de couple, prise 
de couple, ou restitution de couple, à des instants choisis. Cette fonctionnalité est particulièrement intéressante pour de 
nombreux mécanismes horlogers, notamment du type consommant périodiquement un couple important et ensuite plus 
rien, le tout durant un laps de temps assez court, de l'ordre de l'heure ou moins. 


[0038] Illustré ici dans le cas particulièrement avantageux d'une grande sonnerie, le mécanisme selon l'invention peut 
également être utilisé, de façon nullement limitative, dans les mécanismes suivants, pour lesquels le constructeur horloger 
doit gérer de gros écarts de couple, qui conduisent habituellement à des surdimensionnements de certains composants 
et à une dégradation du rendement énergétique: 

— seconde rétrograde; 

— seconde sautante; 

— minute rétrograde; 

— minute sautante; 

— heure rétrograde; 

— heure sautante; 

— chronographe; 

— compte à rebours; 

— automate; et similaires. 
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[0039] L'invention concerne encore un mecanisme additionnel 1000 pour une piece dhorlogerie 2000 telle que decrite 
plus haut, comportant un mouvement 200 comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation 
au moins d'un résonateur et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins une 
dent. Cette piéce d'horlogerie 2000 comporte un mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique 
à armement progressif sous l'action du mobile de sortie 3, et qui sont agencés pour modifier l'affichage à des instants 
commandés par le mouvement 200 ou par une action d'un utilisateur, par un désarmement des moyens de rappel élastique, 
Le cycle d'armement et de désarmement des moyens de rappel élastique correspond à une variation du couple consommé 
par le mécanisme d'affichage au niveau du mobile de sortie 3. 


[0040] Selon l'invention, ce mécanisme additionnel 1000 comporte un sautoir lisseur de couple 900, qui est agencé pour 
pivoter sur une platine ou un pont d'une telle piéce d'horlogerie 2000 ou d'un tel mécanisme d'affichage ou d'un tel 
mouvement 200. Le mécanisme additionnel 1000 comporte un premier ressort 902, fixé à la platine ou au pont, et qui tend 
à ramener le sautoir lisseur de couple 900 en appui discontinu sur le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers 
d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de couple du mouvement 200 que le mécanisme d'affichage 
en consomme quand il en consomme, pendant les phases oü le mécanisme d'affichage ne consomme pas de couple 
du mouvement 200. 


[0041] Et le mécanisme additionnel 1000 comporte avantageusement un excentrique 901, qui est agencé pour étre fixé 
sur la platine ou le pont, et pour prendre appui sur un bras 903 du sautoir lisseur de couple 900 pour régler la position du 
sautoir lisseur de couple 900, pour que le couple consommé par le sautoir lisseur de couple 900 et celui consommé par 
le mécanisme d'affichage se superposent le moins possible. 


[0042] Plus particuliérement, ce mécanisme additionnel 1000 est prévu pour une piéce d'horlogerie 2000, et en particu- 
lier mais non limitativement pour une piéce d'horlogerie 2000, notamment une montre, dont au moins un mécanisme 
d'affichage est un mécanisme de sonnerie 100 pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et 
un mouvement 200 comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résona- 
teur et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins une dent, et agencé pour 
déclencher le fonctionnement de sonneries au passage. 


[0043] Selon l'invention, ce mécanisme additionnel 1000 comporte un sautoir lisseur de couple 900, agencé pour pivoter 
sur une platine ou un pont d'une telle piéce d'horlogerie 2000 ou d'un mécanisme de sonnerie 100 ou d'un mouvement 
200. Il comporte un premier ressort 902, fixé à la platine ou au pont, et tendant à ramener le sautoir lisseur de couple 
900 en appui sur le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer 
autant de couple du mouvement 200 que le mécanisme de sonnerie 100 en consomme quand il en consomme, pendant 
les phases oü le mécanisme de sonnerie 100 ne consomme pas de couple du mouvement 200. 


[0044] L'invention concerne encore une telle piéce d'horlogerie 2000 comportant au moins un tel mécanisme additionnel 
1000. 


[0045] La cinématique est exposée aux fig. 1 à 6, en relation avec les instants A à F au voisinage de la demi-heure 
et des trois quarts d'heure du graphe de la fig. 12, qui illustre un exemple de mise en oeuvre de l'invention dans une 
montre-bracelet à grande sonnerie, avec en ordonnée un couple, et en abscisse un temps en minutes. 


[0046] La fig. 1, à l'instant A, montre le bras 903 du sautoir 900 au repos sur l'excentrique 901. Une premiére dent du 
mobile de sortie 3 est en appui sur la surface principale d'appui 906, du cóté opposé à l'aréte 905, et sa course ultérieure 
le long de cette surface d'appui 906, à rencontre du premier ressort 902, va se traduire par la consommation de couple 
du sautoir lisseur de couple 900. Une deuxième dent du mobile de sortie 3 est en appui pointe sur pointe sur le bec 72, 
qu'elle s'appréte à quitter. Le cliquet 85 est dans la position extréme, la plus en arriére, par rapport au rochet 22. 


[0047] La fig. 2, à l'instant B immédiatement consécutif à l'instant A, de l'ordre d'une seconde aprés, montre le mobile de 
Sortie 3 poussant le sautoir 900 en sens anti-horaire, toujours sur la surface principale d'appui 906, et en se rapprochant 
de l'aréte 905, et décollant son bras 903 de l'excentrique 901. La consommation de lissage de couple est effectuée lors 
de cette phase. La bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, qui n'est plus retenue par le mobile de 
sortie 3, pivote dans le sens anti-horaire, sa course étant limitée par une goupille, non représentée, qui coopére avec la 
lumiére oblongue qu'elle comporte. Le cliquet 85 est encore immobile, mais le pivotement de la bascule intermédiaire de 
déclenchement par le mouvement 70 va autoriser celui de la bascule de déclenchement par le mouvement 50, et donc 
le mouvement du cliquet vers la gauche de la figure. 


[0048] La fig. 3, à l'instant C quelques minutes aprés l'instant B, montre l'instant oü on quitte la consommation de couple 
par le sautoir de lissage de couple 900, pour reprendre la consommation de couple par le mécanisme de sonnerie. Une 
dent du mobile de sortie 3 est sur l'aréte 905, pointe sur pointe, ce qui correspond au point haut extremum du sautoir 
900, une autre dent du mobile de sortie 3 vient au contact du bec 72 de la bascule intermédiaire de déclenchement par le 
mouvement 70, sans encore le faire fléchir, ce qui va permettre l'armement du deuxiéme ressort 501 poussant la bascule 
de déclenchement par le mouvement 50, puis du premier ressort 902 via le sautoir 900. 


[0049] La fig. 4, à l'instant D immédiatement consécutif à l'instant C, de l'ordre d'une seconde aprés, montre la dent du 
mobile de sortie 3 en train de franchir l'aréte 905, et l'autre dent du mobile de sortie 3 pousse maintenant le bec 72 de 
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la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, en appui sur son bras 75, effectuant ainsi le rattrapage 
du jeu. 


[0050] La fig. 5, à l'instant E quelques minutes après l'instant D, montre la course en sens horaire de la bascule inter- 
médiaire de déclenchement par le mouvement 70 sous la poussée d'une dent du mobile de sortie 3, correspondant à 
l'armement de la bascule de déclenchement de sonnerie. La dent opposée du mobile de sortie З est le long de la deuxième 
surface d'appui 904. Le sautoir 900 retombe lentement en sens horaire, en accompagnant la rotation du mobile de sortie 
3, et restitue du couple au déclenchement de sonnerie. Le bras 903 du sautoir 900 revient au contact de l'excentrique 
901. Le réglage fin de celui-ci permet l’ajustement précis de la position de l’arête 905 du sautoir lisseur de couple 900. 
Le cliquet 85 commence son recul. 


[0051] La fig. 6, à l'instant F quelques minutes aprés l'instant E, montre le mobile de sortie 3 sans aucun contact avec 
le sautoir 900 qui repose en appui sur l'excentrique 901, et qui achève la poussée en sens horaire du bec 72 et de la 
bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, dont la face 74 entraîne la bascule de déclenchement par 
le mouvement 50. La poursuite de la rotation du mobile de sortie 3 ramène ensuite l'ensemble dans la position de la fig. 1. 


Revendications 


1. Pièce dhorlogerie (2000) comportant au moins un mouvement (200) comportant des moyens principaux de stockage 
d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraîner en continu au moins un mobile de 
sortie (3) comportant au moins une dent, ladite pièce d'horlogerie (2000) comportant encore au moins un mécanisme 
d'affichage agencé pour être commandé par un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, ledit méca- 
nisme d'affichage étant alimenté en énergie au moins par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie au travers 
dudit mobile de sortie (3), et ledit mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement 
progressif sous l'action dudit mobile de sortie (3) et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par 
un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, 
le cycle d'armement et de désarmement desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple 
consommé par ledit mécanisme d'affichage au niveau dudit mobile de sortie (3), lequel comporte au moins une dent 
agencée pour soulever une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70), que comporte ledit 
mécanisme d'affichage, caractérisée en ce que ledit mécanisme d'affichage comporte un sautoir lisseur de couple 
(900) agencé pour coopérer en appui discontinu avec ledit mobile de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un 
rouage intermédiaire, et qu'un premier ressort (902) tend à ramener en appui sur ledit mobile de sortie (3), de facon 
à consommer, quand ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) n'est pas en prise avec 
ledit mobile de sortie (3), un couple équivalent à celui que consomme ladite bascule intermédiaire de déclenchement 
par le mouvement (70) quand elle est en prise avec ledit mobile de sortie (3), de facon à éviter des à-coups sur le 
rouage de finissage dudit mouvement (200) et à prévenir toute variation d'amplitude dudit résonateur. 


2. Piéce d'horlogerie (2000) selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit mécanisme d'affichage est un mé- 
canisme de sonnerie (100) pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes quand ledit mé- 
canisme de sonnerie (100) comporte une répétition minutes, ledit mécanisme de sonnerie (100) étant agencé pour 
étre commandé par un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, ledit mécanisme de sonnerie (100) 
étant alimenté en énergie par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie ou/et par des moyens secondaires 
de stockage d'énergie (220), et ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins un mobile entraineur de 
sonnerie (2) comportant un rochet de détente (22), avec lequel est agencé pour coopérer un cliquet principal (85) 
pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comporte une répétition minutes, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un levier de 
débrayage de sonnerie (55) agencé pour éloigner dudit mobile de sonnerie (2) ledit cliquet principal (85) et ledit cli- 
quet de déclenchement de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie (100) en comporte, ledit levier de 
débrayage de sonnerie (55) comportant une bascule de déclenchement par le mouvement (50) qui porte ledit cliquet 
principal de sonnerie (85) et un ressort de poussée (52) qui prend appui sur ledit cliquet principal de sonnerie (85), 
en ce que ledit mobile de sortie (3) comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement (70), que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), et dont le pivotement 
entraine le pivotement de ladite bascule de déclenchement par le mouvement (50), et en ce que ledit mécanisme 
de sonnerie (100) comporte un sautoir lisseur de couple (900) agencé pour coopérer avec ledit mobile de sortie (3), 
Soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, et qu'un premier ressort (902) tend à ramener en appui 
sur ledit mobile de sortie (3), de fagon à consommer, quand ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le 
mouvement (70) n'est pas en prise avec ledit mobile de sortie (3), un couple équivalent à celui que consomme ladite 
bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) quand elle est en prise avec ledit mobile de sortie 
(3), de façon à éviter des à-coups sur le rouage de finissage dudit mouvement (200) et à prévenir toute variation 
d'amplitude dudit résonateur. 


3. Piéce d'horlogerie (2000) selon la revendication 2, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) com- 
porte un excentrique (901) prenant appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la posi- 
tion dudit sautoir lisseur de couple (900) pour que le couple consommé par ledit sautoir lisseur de couple (900) et 
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celui consomme par ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) se superposent le moins 
possible. 


Pièce d’horlogerie (2000) selon la revendication 8, caractérisée en ce que ledit sautoir lisseur de couple (900) com- 
porte une téte polygonale comportant une surface principale d'appui (906) dont la position est réglable par ledit ex- 
centrique (901), séparée par une aréte (905) d'une deuxiéme surface d'appui (904) qui est prévue pour étre ajustée 
en position en usine par enlèvement de matière, après la mise en place dudit mouvement (200) et dudit mécanisme 
de sonnerie (100) dans ladite pièce d’horlogerie (2000) et avant la mise en service de celle-ci, et de façon à éviter 
une libération anticipée dudit sautoir lisseur de couple (900) et à prévenir ainsi tout rebat au niveau dudit résonateur, 
et à éviter une libération trop tardive dudit sautoir lisseur de couple (900) et à prévenir ainsi toute perte d'amplitude 
au niveau dudit résonateur. 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 2 à 4, caractérisée en ce que ladite bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement (70) comporte un bec (72) élastique agencé pour coopérer avec une dent dudit 
mobile de sortie (3). 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 2 à 5, caractérisée en ce que ladite bascule de déclenche- 
ment par le mouvement (50) est soumise au couple de rappel d'un deuxiéme ressort (501) prenant appui sur un pion 
(502) qu'elle comporte. 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisée en ce que ledit mobile de sortie (3) 
est une étoile (130) comportant quatre dents, de facon à pouvoir soulever, à chaque quart d'heure, ladite bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70). 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisée en ce que ledit mobile de sortie (3) 
comporte une premiére roue (131) pour l'entrainement d'une roue intermédiaire (132) porteuse d'une came (133) avec 
laquelle coopére une extrémité (134) d'une bascule d'appui (135), dont l'autre extrémité (136) est soumise à l'action 
d'un ressort agencé pour plaquer ladite bascule d'appui (135) sur ladite came (133), le profil de ladite came (133) 
étant tel que, lorsque ledit mobile de sortie (3) est en contact avec ladite bascule intermédiaire de déclenchement par 
le mouvement (70), ladite bascule d'appui (135) est sur un rayon concentrique de ladite came (133), et, lorsque ledit 
mobile de sortie (3) n'est plus en contact avec ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70), 
ladite bascule d'appui (135) est sur un rayon ascendant de ladite came (133), afin de consommer le méme couple 
que lors de l'entrainement de ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70). 


Mécanisme additionnel (1000) pour une piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant des 
moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraíner en 
continu au moins un mobile de sortie (3) comportant au moins une dent, ladite piéce d'horlogerie (2000) comportant 
un mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action dudit 
mobile de sortie (3) et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par ledit mouvement (200) ou par 
une action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désar- 
mement desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme 
d'affichage au niveau dudit mobile de sortie (3), caractérisé en ce que ledit mécanisme additionnel (1000) comporte 
un sautoir lisseur de couple (900), agencé pour pivoter sur une platine ou un pont d'une dite piéce d'horlogerie (2000) 
ou d'un dit mécanisme d'affichage ou d'un dit mouvement (200), et comporte un premier ressort (902) fixé à ladite 
platine ou audit pont et tendant à ramener ledit sautoir lisseur de couple (900) en appui discontinu sur ledit mobile 
de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de couple 
dudit mouvement (200) que ledit mécanisme d'affichage en consomme quand il en consomme, pendant les phases 
oü ledit mécanisme d'affichage ne consomme pas de couple dudit mouvement (200), et en ce que ledit mécanisme 
additionnel (1000) comporte un excentrique (901) agencé pour étre fixé sur ladite platine ou ledit pont, et pour prendre 
appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la position dudit sautoir lisseur de couple 
(900) pour que le couple consommé par ledit sautoir lisseur de couple (900) et celui consommé par ledit mécanisme 
d'affichage se superposent le moins possible. 


Mécanisme additionnel (1000) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'affichage est un 
mécanisme de sonnerie (100) pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et un mouve- 
ment (200) comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur 
et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie (3) comportant au moins une dent, et agencé 
pour déclencher le fonctionnement de sonneries au passage, caractérisé en ce que ledit mécanisme additionnel 
(1000) comporte un sautoir lisseur de couple (900), agencé pour pivoter sur une platine ou un pont d'une dite piéce 
d'horlogerie (2000) ou d'un dit mécanisme de sonnerie (100) ou d'un dit mouvement (200), et comporte un premier 
ressort (902) fixé à ladite platine ou audit pont et tendant à ramener ledit sautoir lisseur de couple (900) en appui sur 
ledit mobile de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de 
couple dudit mouvement (200) que ledit mécanisme de sonnerie (100) en consomme quand il en consomme, pendant 
les phases oü ledit mécanisme de sonnerie (100) ne consomme pas de couple dudit mouvement (200), et en ce que 
ledit mécanisme additionnel (1000) comporte un excentrique (901) agencé pour étre fixé sur ladite platine ou ledit 
pont, et pour prendre appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la position dudit sautoir 
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lisseur de couple (900) pour que le couple consomme par ledit sautoir lisseur de couple (900) et celui consommé par 
ledit mécanisme de sonnerie (100) se superposent le moins possible. 


Piece d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant des moyens principaux de stockage d'énergie 
pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraîner en continu au moins un mobile de sortie (3) 
comportant au moins une dent, ladite piéce d'horlogerie (2000) comportant un mécanisme d'affichage comportant 
des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action dudit mobile de sortie (3) et agencés pour 
modifier l'affichage à des instants commandés par ledit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, par un 
désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désarmement desdits moyens de rappel 
élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme d'affichage au niveau dudit mobile 
de sortie (3), et comportant au moins un mécanisme additionnel (1000) selon la revendication 9 ou 10. 
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(54) Lissage de couple pour piéce d'horlogerie, notamment avec mécanisme de sonnerie. 


(57) Linvention se rapporte a une piéce d’horlogerie avec mou- 
vement entrainant un mobile de sortie (3), un mécanisme 
d'affichage tel quun mécanisme de sonnerie (100) au passage 100 
ou de répétition minutes, comportant un mobile entraineur de 
sonnerie comportant un rochet de détente (22) avec lequel co- 
opére un cliquet (85) pour l'exécution d'une sonnerie, un levier 
de débrayage de sonnerie (55) pour éloigner tout cliquet du mo- 
bile de sonnerie (2), comportant une premiére bascule (50) por- 
tant le cliquet (85) et son ressort (52), le mobile de sortie (3) ac- 
tionnant une deuxiéme bascule (70) dont le pivotement entraíne 
celui de la premiére bascule (50). Le mécanisme de sonnerie 
(100) selon l'invention comporte un sautoir lisseur de couple 73 
(900), qu'un premier ressort (902) raméne en appui sur le mobile 
de sortie (3), pour consommer, quand la deuxiéme bascule (70) 
nest pas en prise avec le mobile de sortie (3), un couple équi- 
valent à celui qu'elle consomme quand elle est en prise avec Ші. 

L'invention porte également sur un mécanisme addi- 
tionnent qui comporte ledit sautoir lisseur de couple (900) et 
le premier ressort (902) et qui est agencé pour consommer un 
couple équivalent à celui d'un affichage horloger commandé à 
travers ledit mobile de sortie (3) et la deuxiéme bascule (70). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne une pièce d’horlogerie comportant au moins un mouvement comportant des moyens princi- 
paux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un resonateur et agencé pour entraîner en continu au moins 
un mobile de sortie comportant au moins une dent, ladite pièce d'horlogerie comportant encore au moins un méca- 
nisme d'affichage agencé pour être commandé par un dit mouvement ou par une action d'un utilisateur, ledit mécanisme 
d'affichage étant alimenté en énergie au moins par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie au travers dudit mobile 
de sortie, et ledit mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action 
dudit mobile de sortie et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par un dit mouvement ou par une 
action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désarmement 
desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme d'affichage 
au niveau dudit mobile de sortie, lequel comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement, que comporte ledit mécanisme d'affichage. 


[0002] L'invention concerne encore un mécanisme additionnel pour une piéce d'horlogerie comportant un mécanisme 
de sonnerie pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et un mouvement comportant des 
moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entrainer en continu 
au moins un mobile de sortie comportant au moins une dent, et agencé pour déclencher le fonctionnement de sonneries 
au passage. 


[0003] L'invention concerne encore une telle piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme additionnel. 


[0004] L'invention concerne le domaine des pièces d'horlogerie, et plus particulièrement des montres, comportant un 
mécanisme de sonnerie, ou de jeu de mélodie, comme des boites à musique. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Dans un mécanisme de sonnerie d'horlogerie, la consommation de couple est irréguliére. Une quantité important 
de couple est consommée à chaque quart d'heure, mais un creux de consommation intervient jusqu'à la préparation de 
la sonnerie suivante. Ceci se traduit par des à-coups dans le rouage de finissage, et aussi par une variation d'amplitude 
du résonateur du mouvement d'horlogerie. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose de mettre au point une meilleure régulation, en diminuant les variations de consommation 
de couple du mouvement, sans toutefois les annuler, en raison des plus fortes consommations de couple correspondant 
aux sonneries de l'heure pleine. 


[0007] A cet effet, l'invention concerne une piéce d'horlogerie selon la revendication 1. 


[0008] De par sa simplicité, mais qui n'est effective que par la possibilité de réglages fins trés précis qu'offre l'invention, 
celle-ci autorise aussi l'optimisation de mécanismes de piéces d'horlogerie existants, et l'invention concerne aussi un 
mécanisme additionnel selon la revendication 8, qui peut étre rajouté à une piéce d'horlogerie existante. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme additionnel. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 1à 6 représentent, de facon schematisee et en plan, dans six positions successives, un détail d'une réa- 
lisation particuliére de l'invention, oü le mécanisme d'affichage est un mécanisme de sonnerie in- 
corporé dans une piéce d'horlogerie, et qui comporte, autour d'un mobile de sortie entrainé par un 
mouvement d'horlogerie, ici constitué non limitativement par une étoile de quatre, d'une part des com- 
posants propres au mécanisme de sonnerie: un rochet de détente coopérant avec un cliquet principal 
porté, ainsi que son ressort, par une bascule de déclenchement par le mouvement, et une bascule in- 
termédiaire de déclenchement par le mouvement, soulevée périodiquement par une dent du mobile 
de sortie, et dont le pivotement entraine le pivotement de la bascule de déclenchement par le mouve- 
ment, et d'autre part un sautoir lisseur de couple, qu'un premier ressort tend à ramener en appui sur 
le mobile de sortie; 


les fig. 7 à 11 représentent, de façon schématisée, à chaque fois en vues de dessus, dessous et perspective, diffé- 
rents composants propres à ce mécanisme: 


en fig. 7 une étoile de quatre constituant une réalisation particuliére du mobile de sortie; 


enfig.8 
enfig. 9 


enfig. 10 


enfig. 11 


la fig. 12 
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un mobile entraîneur de sonnerie avec son rochet monté; 


un levier de débrayage de sonnerie, comportant une bascule de déclenchement par le mouvement, 
qui porte un cliquet principal de sonnerie et un ressort de poussée qui prend appui sur ce dernier; 


le sautoir lisseur de couple propre à l'invention; 


une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement qui coopère directement avec le mo- 
bile de sortie; 


est un diagramme représentant, en ordonnée, la consommation de couple, en fonction du temps ex- 


primé en abscisse; deux courbes de couple se croisent sensiblement: 


一 d'une part une première courbe, en trait interrompu, avec un cycle périodique, sensiblement rectan- 
gulaire, avec des valeurs de couple non nulles et égales entre elles, pendant des plages de temps de 
8 minutes au moment des changements de quarts, et qui correspond au couple résistant supplémen- 
taire créé par le sautoir lisseur de couple, et 


一 dautre part une deuxieme courbe, en trait continu, qui correspond a la consommation de couple par 
le mécanisme de sonnerie sans la mise en œuvre de l'invention; 


et cette fig. 12 comporte des repéres A, B, C, D, E, F correspondant aux instants respectifs des fig. 1 
à 6; 
la fig. 13 est un schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie comportant un mouvement avec son mobile 
de sortie coopérant avec un mécanisme de sonnerie auquel est incorporé le dispositif à sautoir lisseur 
de couple selon l'invention, 


la fig. 14 est un autre schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie comportant un mouvement avec son 
mobile de sortie coopérant avec un mécanisme de sonnerie, et avec un mécanisme additionnel lequel 


comporte le dispositif à sautoir lisseur de couple selon l'invention; 


les fig. 15 
et 16 


illustrent un détail d'une variante comportant, entre le mobile de sortie et la bascule intermédiaire de 
déclenchement par le mouvement que comporte le mécanisme, une roue intermédiaire synchrone 
avec le mobile de sortie et porteuse d'une came avec laquelle coopére une bascule d'appui, rappelée 
sur la came par un ressort non représentée sur la figure: 


sur la fig. 15 la bascule est en appui sur un rayon concentrique à l'axe de la came, le couple consommé est négli- 


geable; 


sur la fig. 16 la bascule est en appui sur un rayon ascendant de la came, le couple consommé correspond à 


l'entrainement de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne une piéce d'horlogerie 2000, notamment une montre, comportant au moins un mouvement 
200. Ce mouvement 200 comporte des moyens principaux de stockage d'énergie, tels que barillet ou similaire, pour 
l'alimentation au moins d'un résonateur. L'invention concerne aussi bien des montres mécaniques que des montres élec- 
tromécaniques. 


[0012] Une telle piéce d'horlogerie 2000 peut aussi étre une boite à musique, ou comporter une boite à musique. 


[0013] Le mouvement 200 est agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins 
une dent. 


[0014] Cette piéce d'horlogerie 2000 comporte au moins un mécanisme d'affichage, qui est agencé pour étre commandé 
par un tel mouvement 200 ou par une action d'un utilisateur. Ce mécanisme d'affichage est alimenté en énergie au moins 
par les moyens principaux de stockage d'énergie au travers dudit mobile de sortie 3. 


[0015] Ce mécanisme d'affichage comporte des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action du 
mobile de sortie 3, et qui sont agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par un mouvement 200 ou par 
une action d'un utilisateur, par un désarmement des moyens de rappel élastique. Le cycle d'armement et de désarmement 
des moyens de rappel élastique correspond à une variation du couple consommé par le mécanisme d'affichage au niveau 
du mobile de sortie 3. Ce mobile de sortie 3 comporte au moins une dent qui est agencée pour soulever une bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, que comporte ledit mécanisme d'affichage. 


[0016] Selon l'invention, le mécanisme d'affichage comporte un sautoir lisseur de couple 900, qui est agencé pour coopé- 
rer en appui discontinu avec le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire. Un premier 
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ressort 902 tend a ramener ce sautoir lisseur de couple 900 en appui sur le mobile de sortie 3, de facon a consommer, 
quand la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 n'est pas en prise avec le mobile de sortie 3, un 
couple équivalent á celui que consomme la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 quand elle est 
en prise avec le mobile de sortie 3, de façon à éviter des à-coups sur le rouage de finissage du mouvement 200, et à 
prévenir toute variation d'amplitude du résonateur. 


[0017] Plus particulièrement, et tel qu'illustré par les figures, le mécanisme d'affichage est un mécanisme de sonnerie 
100. Le mobile de sortie 3 comporte au moins une dent, qui est agencée pour coopérer avec des organes de commande 
de ce mécanisme de sonnerie. 


[0018] La pièce dhorlogerie 2000 comporte ainsi au moins un mécanisme de sonnerie 100 pour l'exécution d'une son- 
nerie au passage et/ou de répétition minutes quand ce mécanisme de sonnerie 100 comporte une répétition minutes. Le 
mécanisme de sonnerie 100 est agencé pour étre commandé par un mouvement 200 ou par une action dun utilisateur. 
Le mécanisme de sonnerie 100 est classiquement alimenté en énergie, par les moyens principaux de stockage d'énergie 
ou/et par des moyens secondaires de stockage d'énergie 220 tels que barillet de sonnerie ou similaire. 


[0019] Ce mécanisme de sonnerie 100 n’est pas détaillé ici. Louvrage de François LECOULTRE «Les montres compli- 
quées», Editions horlogères, Bienne (Suisse), 1985, ISBN 2-88175-000-1, expose de façon détaillée les mécanismes de 
base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux pages 97 à 205, sous différents chapitres: 

— sonneries, 

— répétition antique, 

— répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, 

— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 

— répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0020] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0021] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraîneur de sonnerie 2, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en fig. 40 de cet 
ouvrage. Ce mobile entraîneur de sonnerie 2 comporte classiquement un rochet de détente 22 et un pignon de crémaillère. 


[0022] Le rochet de détente 22 est agencé pour coopérer avec un cliquet principal 85 pour l'exécution d'une sonnerie 
au passage, ou avec un cliquet de répétition minutes, non illustré sur les figures, quand le mécanisme de sonnerie 100 
comporte une répétition minutes. 


[0023] Plus particulièrement le mécanisme de sonnerie 100 comporte un levier de débrayage de sonnerie 55, qui est 
agencé pour éloigner du mobile de sonnerie 2 le cliquet principal 85, et le cliquet de déclenchement de répétition minutes 
quand le mécanisme de sonnerie 100 en comporte. 


[0024] Ce levier de débrayage de sonnerie 55 comporte une bascule de déclenchement par le mouvement 50, qui porte 
le cliquet principal de sonnerie 85 et un ressort de poussée 52 qui prend appui sur le cliquet principal de sonnerie 85. 


[0025] Le mobile de sortie 3 comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire de déclen- 
chement par le mouvement 70, que comporte le mécanisme de sonnerie 100, et dont le pivotement entraîne le pivotement 
de la bascule de déclenchement par le mouvement 50. 


[0026] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un sautoir lisseur de couple 900, agencé pour coopérer 
avec le mobile de sortie 8, soit directement comme illustré par les figures, soit au travers d'un rouage intermédiaire. Un 
premier ressort 902 tend à ramener ce sautoir lisseur de couple 900, ou le dernier mobile de son rouage intermédiaire s’il 
y a lieu, en appui sur le mobile de sortie 3, de façon à consommer, quand la bascule intermédiaire de déclenchement par 
le mouvement 70 n'est pas en prise avec le mobile de sortie 3, un couple équivalent à celui que consomme la bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 quand elle est en prise avec le mobile de sortie 3, de façon à éviter 
des a-coups sur le rouage de finissage du mouvement 200 et à prévenir toute variation damplitude du résonateur. 


[0027] La description qui suit n'expose que le cas préféré de la liaison directe entre le sautoir lisseur de couple 900 et 
le mobile de sortie 3, l'homme du métier n'aura aucune difficulté à interposer des mobiles intermédiaires, notamment si 
l'encombrement l'exige. Toutefois le dernier mobile agencé pour coopérer directement avec le mobile de sortie doit alors 
comporter les caractéristiques particulières exposées plus loin. 


[0028] Plus particulièrement, le mécanisme de sonnerie 100 comporte un excentrique 901 prenant appui sur un bras 903 
du sautoir lisseur de couple 900 pour régler la position du sautoir lisseur de couple 900, pour que le couple consommé 
par le sautoir lisseur de couple 900 et celui consommé par la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 
70 se superposent le moins possible. 
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[0029] Plus particulièrement, le sautoir lisseur de couple 900 comporte une tête polygonale, comportant une surface 
principale d'appui 906 dont la position est réglable par cet excentrique 901, séparée par une aréte 905 d'une deuxième 
surface d’appui 904, laquelle est prévue pour être ajustée en position en usine par enlèvement de matière, après la mise 
en place du mouvement 200 et du mécanisme de sonnerie 100 dans la pièce d’horlogerie 2000 et avant la mise en service 
de celle-ci, et de facon a éviter une libération anticipée du sautoir lisseur de couple 900 et a prévenir ainsi tout rebat au 
niveau du résonateur, et a éviter une libération trop tardive du sautoir lisseur de couple 900 et a prévenir ainsi toute perte 
d'amplitude au niveau du résonateur. 


[0030] De facon avantageuse, la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70 comporte un bec 72 
élastique agencé pour coopérer avec une dent du mobile de sortie 3. Ce bec 72 peut, selon l'effort qui lui est appliqué, 
être à distance d’un bras 75 de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, ou bien en appui sur 
ce bras 75. 


[0031] Plus particulièrement, la bascule de déclenchement par le mouvement 50 est soumise au couple de rappel d'un 
deuxième ressort 501 prenant appui sur un pion 502 qu’elle comporte. 


[0032] Les figures illustrent une réalisation particulière, non limitative, du mobile de sortie 3, sous la forme non limitative 
d'une étoile 130 de déclenchement de sonnerie par le mouvement comportant quatre dents, de façon à pouvoir soulever, 
à chaque quart d'heure, la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. 


[0033] Les fig. 15 et 16 illustrent un détail d'une variante comportant, une roue intermédiaire 132 synchrone avec le mobile 
de sortie 3, par l'intermédiaire d'une premiére roue 131 que comporte ce dernier, et porteuse d'une came 133 avec laquelle 
coopére une extrémité 134 d'une bascule d'appui 135, dont l'autre extrémité 136 est soumise à l'action d'un ressort non 
représenté pour plaquer la bascule d'appui 135 sur la came 133. L'extrémité 134 de la bascule 135 parcourt la périphérie 
de la came, laquelle est indexée sur sa roue 132 par un pion 137, pour la synchronisation entre la bascule d'appui 135 
sur la came133 et le mobile de sortie 3 avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. Lorsque le 
mobile de sortie 3 est en contact avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, la bascule d'appui 
135 est sur un rayon concentrique de la came 133, le couple consommé par la bascule est alors négligeable; lorsque le 
mobile de sortie 3 n'est plus en contact avec la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, la bascule 
d'appui 135 est sur un rayon ascendant de la came 133, afin de consommer le méme couple que lors de l'entrainement 
de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. Sur la fig. 15, l'extrémité 134 de la bascule 135 est 
en appui sur un rayon concentrique 1330 à l'axe de la came 133, le couple consommé est négligeable. Sur la fig. 16, 
l'extrémité 134 de la bascule 135 est en appui sur un rayon ascendant 1331 de la came, le couple consommé correspond 
à l'entrainement de la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70. 


[0034] Dans une réalisation particuliére, la came 133 comporte une alternance de rayons concentriques 1330 et de rayons 
ascendants 1331, et est de type escargot, avec un saut brusque entre son plus grand rayon et son plus petit rayon, tel 
qu'illustré par les fig. 15 et 16. 


[0035] Plus particulièrement, la roue intermédiaire 132 et la première roue 131 sont choisies de façon à ce que chaque 
passage d'une dent à l'autre sur l'étoile 130 de déclenchement de sonnerie par le mouvement corresponde à un change- 
ment de rayon concentrique 1330. 


[0036] Cette variante peut, encore, étre agencée sous d'autres formes, et notamment: 

— l'appui sur la came peut se faire par l'intermédiaire d'un galet sur la bascule; 

- la forme de la came peut varier, et en particulier en utilisant la possibilité de restituer du couple sur le mobile de sortie 
3, avec une pente descendante au lieu d'une pente descendante. 


[0037] On comprend que l'extrapolation de l'invention permet de gérer ainsi différents types d'échange de couple, prise 
de couple, ou restitution de couple, à des instants choisis. Cette fonctionnalité est particulièrement intéressante pour de 
nombreux mécanismes horlogers, notamment du type consommant périodiquement un couple important et ensuite plus 
rien, le tout durant un laps de temps assez court, de l'ordre de l'heure ou moins. 


[0038] Illustré ici dans le cas particulièrement avantageux d'une grande sonnerie, le mécanisme selon l'invention peut 
également être utilisé, de façon nullement limitative, dans les mécanismes suivants, pour lesquels le constructeur horloger 
doit gérer de gros écarts de couple, qui conduisent habituellement à des surdimensionnements de certains composants 
et à une dégradation du rendement énergétique: 

— seconde rétrograde; 

— seconde sautante; 

— minute rétrograde; 

— minute sautante; 

— heure rétrograde; 

— heure sautante; 

— chronographe; 

— compte à rebours; 

— automate; et similaires. 
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[0039] L'invention concerne encore un mecanisme additionnel 1000 pour une piece dhorlogerie 2000 telle que decrite 
plus haut, comportant un mouvement 200 comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation 
au moins d'un résonateur et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins une 
dent. Cette piéce d'horlogerie 2000 comporte un mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique 
à armement progressif sous l'action du mobile de sortie 3, et qui sont agencés pour modifier l'affichage à des instants 
commandés par le mouvement 200 ou par une action d'un utilisateur, par un désarmement des moyens de rappel élastique, 
Le cycle d'armement et de désarmement des moyens de rappel élastique correspond à une variation du couple consommé 
par le mécanisme d'affichage au niveau du mobile de sortie 3. 


[0040] Selon l'invention, ce mécanisme additionnel 1000 comporte un sautoir lisseur de couple 900, qui est agencé pour 
pivoter sur une platine ou un pont d'une telle piéce d'horlogerie 2000 ou d'un tel mécanisme d'affichage ou d'un tel 
mouvement 200. Le mécanisme additionnel 1000 comporte un premier ressort 902, fixé à la platine ou au pont, et qui tend 
à ramener le sautoir lisseur de couple 900 en appui discontinu sur le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers 
d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de couple du mouvement 200 que le mécanisme d'affichage 
en consomme quand il en consomme, pendant les phases oü le mécanisme d'affichage ne consomme pas de couple 
du mouvement 200. 


[0041] Et le mécanisme additionnel 1000 comporte avantageusement un excentrique 901, qui est agencé pour étre fixé 
sur la platine ou le pont, et pour prendre appui sur un bras 903 du sautoir lisseur de couple 900 pour régler la position du 
sautoir lisseur de couple 900, pour que le couple consommé par le sautoir lisseur de couple 900 et celui consommé par 
le mécanisme d'affichage se superposent le moins possible. 


[0042] Plus particuliérement, ce mécanisme additionnel 1000 est prévu pour une piéce d'horlogerie 2000, et en particu- 
lier mais non limitativement pour une piéce d'horlogerie 2000, notamment une montre, dont au moins un mécanisme 
d'affichage est un mécanisme de sonnerie 100 pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et 
un mouvement 200 comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résona- 
teur et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie 3 comportant au moins une dent, et agencé pour 
déclencher le fonctionnement de sonneries au passage. 


[0043] Selon l'invention, ce mécanisme additionnel 1000 comporte un sautoir lisseur de couple 900, agencé pour pivoter 
sur une platine ou un pont d'une telle piéce d'horlogerie 2000 ou d'un mécanisme de sonnerie 100 ou d'un mouvement 
200. Il comporte un premier ressort 902, fixé à la platine ou au pont, et tendant à ramener le sautoir lisseur de couple 
900 en appui sur le mobile de sortie 3, soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer 
autant de couple du mouvement 200 que le mécanisme de sonnerie 100 en consomme quand il en consomme, pendant 
les phases oü le mécanisme de sonnerie 100 ne consomme pas de couple du mouvement 200. 


[0044] L'invention concerne encore une telle piéce d'horlogerie 2000 comportant au moins un tel mécanisme additionnel 
1000. 


[0045] La cinématique est exposée aux fig. 1 à 6, en relation avec les instants A à F au voisinage de la demi-heure 
et des trois quarts d'heure du graphe de la fig. 12, qui illustre un exemple de mise en oeuvre de l'invention dans une 
montre-bracelet à grande sonnerie, avec en ordonnée un couple, et en abscisse un temps en minutes. 


[0046] La fig. 1, à l'instant A, montre le bras 903 du sautoir 900 au repos sur l'excentrique 901. Une premiére dent du 
mobile de sortie 3 est en appui sur la surface principale d'appui 906, du cóté opposé à l'aréte 905, et sa course ultérieure 
le long de cette surface d'appui 906, à rencontre du premier ressort 902, va se traduire par la consommation de couple 
du sautoir lisseur de couple 900. Une deuxième dent du mobile de sortie 3 est en appui pointe sur pointe sur le bec 72, 
qu'elle s'appréte à quitter. Le cliquet 85 est dans la position extréme, la plus en arriére, par rapport au rochet 22. 


[0047] La fig. 2, à l'instant B immédiatement consécutif à l'instant A, de l'ordre d'une seconde aprés, montre le mobile de 
Sortie 3 poussant le sautoir 900 en sens anti-horaire, toujours sur la surface principale d'appui 906, et en se rapprochant 
de l'aréte 905, et décollant son bras 903 de l'excentrique 901. La consommation de lissage de couple est effectuée lors 
de cette phase. La bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, qui n'est plus retenue par le mobile de 
sortie 3, pivote dans le sens anti-horaire, sa course étant limitée par une goupille, non représentée, qui coopére avec la 
lumiére oblongue qu'elle comporte. Le cliquet 85 est encore immobile, mais le pivotement de la bascule intermédiaire de 
déclenchement par le mouvement 70 va autoriser celui de la bascule de déclenchement par le mouvement 50, et donc 
le mouvement du cliquet vers la gauche de la figure. 


[0048] La fig. 3, à l'instant C quelques minutes aprés l'instant B, montre l'instant oü on quitte la consommation de couple 
par le sautoir de lissage de couple 900, pour reprendre la consommation de couple par le mécanisme de sonnerie. Une 
dent du mobile de sortie 3 est sur l'aréte 905, pointe sur pointe, ce qui correspond au point haut extremum du sautoir 
900, une autre dent du mobile de sortie 3 vient au contact du bec 72 de la bascule intermédiaire de déclenchement par le 
mouvement 70, sans encore le faire fléchir, ce qui va permettre l'armement du deuxiéme ressort 501 poussant la bascule 
de déclenchement par le mouvement 50, puis du premier ressort 902 via le sautoir 900. 


[0049] La fig. 4, à l'instant D immédiatement consécutif à l'instant C, de l'ordre d'une seconde aprés, montre la dent du 
mobile de sortie 3 en train de franchir l'aréte 905, et l'autre dent du mobile de sortie 3 pousse maintenant le bec 72 de 
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la bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, en appui sur son bras 75, effectuant ainsi le rattrapage 
du jeu. 


[0050] La fig. 5, à l'instant E quelques minutes après l'instant D, montre la course en sens horaire de la bascule inter- 
médiaire de déclenchement par le mouvement 70 sous la poussée d'une dent du mobile de sortie 3, correspondant à 
l'armement de la bascule de déclenchement de sonnerie. La dent opposée du mobile de sortie З est le long de la deuxième 
surface d'appui 904. Le sautoir 900 retombe lentement en sens horaire, en accompagnant la rotation du mobile de sortie 
3, et restitue du couple au déclenchement de sonnerie. Le bras 903 du sautoir 900 revient au contact de l'excentrique 
901. Le réglage fin de celui-ci permet l’ajustement précis de la position de l’arête 905 du sautoir lisseur de couple 900. 
Le cliquet 85 commence son recul. 


[0051] La fig. 6, à l'instant F quelques minutes aprés l'instant E, montre le mobile de sortie 3 sans aucun contact avec 
le sautoir 900 qui repose en appui sur l'excentrique 901, et qui achève la poussée en sens horaire du bec 72 et de la 
bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement 70, dont la face 74 entraîne la bascule de déclenchement par 
le mouvement 50. La poursuite de la rotation du mobile de sortie 3 ramène ensuite l'ensemble dans la position de la fig. 1. 


Revendications 


1. Pièce dhorlogerie (2000) comportant au moins un mouvement (200) comportant des moyens principaux de stockage 
d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraîner en continu au moins un mobile de 
sortie (3) comportant au moins une dent, ladite pièce d'horlogerie (2000) comportant encore au moins un mécanisme 
d'affichage agencé pour être commandé par un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, ledit méca- 
nisme d'affichage étant alimenté en énergie au moins par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie au travers 
dudit mobile de sortie (3), et ledit mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement 
progressif sous l'action dudit mobile de sortie (3) et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par 
un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, 
le cycle d'armement et de désarmement desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple 
consommé par ledit mécanisme d'affichage au niveau dudit mobile de sortie (3), lequel comporte au moins une dent 
agencée pour soulever une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70), que comporte ledit 
mécanisme d'affichage, caractérisée en ce que ledit mécanisme d'affichage comporte un sautoir lisseur de couple 
(900) agencé pour coopérer en appui discontinu avec ledit mobile de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un 
rouage intermédiaire, et qu'un premier ressort (902) tend à ramener en appui sur ledit mobile de sortie (3), de facon 
à consommer, quand ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) n'est pas en prise avec 
ledit mobile de sortie (3), un couple équivalent à celui que consomme ladite bascule intermédiaire de déclenchement 
par le mouvement (70) quand elle est en prise avec ledit mobile de sortie (3), de facon à éviter des à-coups sur le 
rouage de finissage dudit mouvement (200) et à prévenir toute variation d'amplitude dudit résonateur. 


2. Piéce d'horlogerie (2000) selon la revendication 1, caractérisée en ce que ledit mécanisme d'affichage est un mé- 
canisme de sonnerie (100) pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes quand ledit mé- 
canisme de sonnerie (100) comporte une répétition minutes, ledit mécanisme de sonnerie (100) étant agencé pour 
étre commandé par un dit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, ledit mécanisme de sonnerie (100) 
étant alimenté en énergie par lesdits moyens principaux de stockage d'énergie ou/et par des moyens secondaires 
de stockage d'énergie (220), et ledit mécanisme de sonnerie (100) comportant au moins un mobile entraineur de 
sonnerie (2) comportant un rochet de détente (22), avec lequel est agencé pour coopérer un cliquet principal (85) 
pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comporte une répétition minutes, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte un levier de 
débrayage de sonnerie (55) agencé pour éloigner dudit mobile de sonnerie (2) ledit cliquet principal (85) et ledit cli- 
quet de déclenchement de répétition minutes quand ledit mécanisme de sonnerie (100) en comporte, ledit levier de 
débrayage de sonnerie (55) comportant une bascule de déclenchement par le mouvement (50) qui porte ledit cliquet 
principal de sonnerie (85) et un ressort de poussée (52) qui prend appui sur ledit cliquet principal de sonnerie (85), 
en ce que ledit mobile de sortie (3) comporte au moins une dent agencée pour soulever une bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement (70), que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), et dont le pivotement 
entraine le pivotement de ladite bascule de déclenchement par le mouvement (50), et en ce que ledit mécanisme 
de sonnerie (100) comporte un sautoir lisseur de couple (900) agencé pour coopérer avec ledit mobile de sortie (3), 
Soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, et qu'un premier ressort (902) tend à ramener en appui 
sur ledit mobile de sortie (3), de fagon à consommer, quand ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le 
mouvement (70) n'est pas en prise avec ledit mobile de sortie (3), un couple équivalent à celui que consomme ladite 
bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) quand elle est en prise avec ledit mobile de sortie 
(3), de façon à éviter des à-coups sur le rouage de finissage dudit mouvement (200) et à prévenir toute variation 
d'amplitude dudit résonateur. 


3. Piéce d'horlogerie (2000) selon la revendication 2, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) com- 
porte un excentrique (901) prenant appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la posi- 
tion dudit sautoir lisseur de couple (900) pour que le couple consommé par ledit sautoir lisseur de couple (900) et 
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celui consomme par ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70) se superposent le moins 
possible. 


Pièce d’horlogerie (2000) selon la revendication 8, caractérisée en ce que ledit sautoir lisseur de couple (900) com- 
porte une téte polygonale comportant une surface principale d'appui (906) dont la position est réglable par ledit ex- 
centrique (901), séparée par une aréte (905) d'une deuxiéme surface d'appui (904) qui est prévue pour étre ajustée 
en position en usine par enlèvement de matière, après la mise en place dudit mouvement (200) et dudit mécanisme 
de sonnerie (100) dans ladite pièce d’horlogerie (2000) et avant la mise en service de celle-ci, et de façon à éviter 
une libération anticipée dudit sautoir lisseur de couple (900) et à prévenir ainsi tout rebat au niveau dudit résonateur, 
et à éviter une libération trop tardive dudit sautoir lisseur de couple (900) et à prévenir ainsi toute perte d'amplitude 
au niveau dudit résonateur. 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 2 à 4, caractérisée en ce que ladite bascule intermédiaire 
de déclenchement par le mouvement (70) comporte un bec (72) élastique agencé pour coopérer avec une dent dudit 
mobile de sortie (3). 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 2 à 5, caractérisée en ce que ladite bascule de déclenche- 
ment par le mouvement (50) est soumise au couple de rappel d'un deuxiéme ressort (501) prenant appui sur un pion 
(502) qu'elle comporte. 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisée en ce que ledit mobile de sortie (3) 
est une étoile (130) comportant quatre dents, de facon à pouvoir soulever, à chaque quart d'heure, ladite bascule 
intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70). 


Piéce d'horlogerie (2000) selon l'une des revendications 1 à 7, caractérisée en ce que ledit mobile de sortie (3) 
comporte une premiére roue (131) pour l'entrainement d'une roue intermédiaire (132) porteuse d'une came (133) avec 
laquelle coopére une extrémité (134) d'une bascule d'appui (135), dont l'autre extrémité (136) est soumise à l'action 
d'un ressort agencé pour plaquer ladite bascule d'appui (135) sur ladite came (133), le profil de ladite came (133) 
étant tel que, lorsque ledit mobile de sortie (3) est en contact avec ladite bascule intermédiaire de déclenchement par 
le mouvement (70), ladite bascule d'appui (135) est sur un rayon concentrique de ladite came (133), et, lorsque ledit 
mobile de sortie (3) n'est plus en contact avec ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70), 
ladite bascule d'appui (135) est sur un rayon ascendant de ladite came (133), afin de consommer le méme couple 
que lors de l'entrainement de ladite bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement (70). 


Mécanisme additionnel (1000) pour une piéce d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant des 
moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraíner en 
continu au moins un mobile de sortie (3) comportant au moins une dent, ladite piéce d'horlogerie (2000) comportant 
un mécanisme d'affichage comportant des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action dudit 
mobile de sortie (3) et agencés pour modifier l'affichage à des instants commandés par ledit mouvement (200) ou par 
une action d'un utilisateur, par un désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désar- 
mement desdits moyens de rappel élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme 
d'affichage au niveau dudit mobile de sortie (3), caractérisé en ce que ledit mécanisme additionnel (1000) comporte 
un sautoir lisseur de couple (900), agencé pour pivoter sur une platine ou un pont d'une dite piéce d'horlogerie (2000) 
ou d'un dit mécanisme d'affichage ou d'un dit mouvement (200), et comporte un premier ressort (902) fixé à ladite 
platine ou audit pont et tendant à ramener ledit sautoir lisseur de couple (900) en appui discontinu sur ledit mobile 
de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de couple 
dudit mouvement (200) que ledit mécanisme d'affichage en consomme quand il en consomme, pendant les phases 
oü ledit mécanisme d'affichage ne consomme pas de couple dudit mouvement (200), et en ce que ledit mécanisme 
additionnel (1000) comporte un excentrique (901) agencé pour étre fixé sur ladite platine ou ledit pont, et pour prendre 
appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la position dudit sautoir lisseur de couple 
(900) pour que le couple consommé par ledit sautoir lisseur de couple (900) et celui consommé par ledit mécanisme 
d'affichage se superposent le moins possible. 


Mécanisme additionnel (1000) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'affichage est un 
mécanisme de sonnerie (100) pour l'exécution d'une sonnerie au passage et/ou de répétition minutes, et un mouve- 
ment (200) comportant des moyens principaux de stockage d'énergie pour l'alimentation au moins d'un résonateur 
et agencé pour entrainer en continu au moins un mobile de sortie (3) comportant au moins une dent, et agencé 
pour déclencher le fonctionnement de sonneries au passage, caractérisé en ce que ledit mécanisme additionnel 
(1000) comporte un sautoir lisseur de couple (900), agencé pour pivoter sur une platine ou un pont d'une dite piéce 
d'horlogerie (2000) ou d'un dit mécanisme de sonnerie (100) ou d'un dit mouvement (200), et comporte un premier 
ressort (902) fixé à ladite platine ou audit pont et tendant à ramener ledit sautoir lisseur de couple (900) en appui sur 
ledit mobile de sortie (3), soit directement, soit au travers d'un rouage intermédiaire, de facon à consommer autant de 
couple dudit mouvement (200) que ledit mécanisme de sonnerie (100) en consomme quand il en consomme, pendant 
les phases oü ledit mécanisme de sonnerie (100) ne consomme pas de couple dudit mouvement (200), et en ce que 
ledit mécanisme additionnel (1000) comporte un excentrique (901) agencé pour étre fixé sur ladite platine ou ledit 
pont, et pour prendre appui sur un bras (903) dudit sautoir lisseur de couple (900) pour régler la position dudit sautoir 
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lisseur de couple (900) pour que le couple consomme par ledit sautoir lisseur de couple (900) et celui consommé par 
ledit mécanisme de sonnerie (100) se superposent le moins possible. 


Piece d'horlogerie (2000) comportant un mouvement (200) comportant des moyens principaux de stockage d'énergie 
pour l'alimentation au moins d'un résonateur et agencé pour entraîner en continu au moins un mobile de sortie (3) 
comportant au moins une dent, ladite piéce d'horlogerie (2000) comportant un mécanisme d'affichage comportant 
des moyens de rappel élastique à armement progressif sous l'action dudit mobile de sortie (3) et agencés pour 
modifier l'affichage à des instants commandés par ledit mouvement (200) ou par une action d'un utilisateur, par un 
désarmement desdits moyens de rappel élastique, le cycle d'armement et de désarmement desdits moyens de rappel 
élastique correspondant à une variation du couple consommé par ledit mécanisme d'affichage au niveau dudit mobile 
de sortie (3), et comportant au moins un mécanisme additionnel (1000) selon la revendication 9 ou 10. 
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(54) Dispositif pour piéce d'horlogerie, mouvement horloger et piece d'horlogerie comprenant un tel 
dispositif. 


(57) L'invention a pour objet un dispositif, oscillant, pour piéce 
d'horlogerie comprenant un mécanisme (13) de forme plane 
comportant des premier et deuxième organes inertiels (18, 11) 
rotatifs reliés entre eux par une liaison de couplage (32). 

La liaison de couplage est disposée pour que les premier et 
deuxième organes inertiels tournent toujours en sens opposés 
avec des moments cinétiques dans un rapport de 0,9 à 1,1. 
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Description 


DOMAINE DE L’INVENTION 


[0001] La présente invention est relative aux dispositifs pour pièces d'horlogerie, ainsi qu'aux mouvements horlogers et 
aux pièces d'horlogerie comprenant de tels dispositifs. 


ARRIÈRE PLAN DE L'INVENTION 


[0001] On connait des dispositifs pour pièces d'horlogerie comprenant un mécanisme de forme plane s'étendant selon 
un plan moyen, ledit mécanisme comportant: 


— un support, 

— un premier organe inertiel relié au support par une première suspension élastique disposée pour que ledit premier 
organe inertiel ait un mouvement alternatif sensiblement en rotation autour d'un premier axe de rotation, avec un 
certain moment cinétique LO autour du premier axe de rotation, 

— un deuxième organe inertiel relié au support par une deuxième suspension élastique disposée pour que ledit deuxième 
organe inertiel ait un mouvement alternatif sensiblement en rotation autour d'un deuxième axe de rotation, avec un 
certain moment cinétique LA autour du deuxième axe de rotation, 

— une liaison de couplage reliant le premier organe inertiel au deuxième organe inertiel. 


[0002] Le document EP 3 032 350 A1 décrit un exemple d'un tel dispositif. 


[0003] La présente invention a notamment pour but de perfectionner les dispositifs de ce type, notamment pour amélio- 
rer leur précision temporelle. En particulier, l'expérience montre que les dispositifs du type susmentionné, s'ils sont peu 
sensibles aux chocs et accélérations linéaires, peuvent étre perturbés dans leur fonctionnement par des accélérations 
en rotation, et ce bien que les accélérations en rotation subies par de tels mécanismes soient notablement plus faibles 
que les accélérations linéaires dues notamment aux chocs. Cet inconvénient devient particulièrement sensible lorsque le 
mécanisme fonctionne avec une relativement faible fréquence d'oscillation, par exemple moins de 50 Hz. 


OBJETS ET RÉSUMÉ DE L'INVENTION 


[0004] A cet effet, selon l'invention, un dispositif du genre en question est caractérisé en ce que la liaison de couplage 
est disposée pour que le premier organe inertiel et le deuxiéme organe inertiel tournent toujours en sens opposés et pour 
qu'un rapport des moments cinétiques LO/LA soit compris entre 0,9 et 1,1. 


[0005] Gráce à ces dispositions, on limite les perturbations créées par les accélérations en rotation et on améliore nette- 
ment la précision temporelle du dispositif. 


[0006] Dans divers modes de réalisation du dispositif selon l'invention, on peut éventuellement avoir recours en outre à 
l'une et/ou à l'autre des dispositions suivantes: 


— LO/LA est compris entre 0,99 et 1,01; 

— la liaison de couplage comporte une branche élastique reliant le premier organe inertiel au deuxième organe inertiel; 

— la liaison de couplage est reliée au premier organe inertiel et au deuxième organe inertiel respectivement en deux 
points disposés de part et d'autre d'une ligne droite reliant les premier et deuxiéme axes de rotation dans le plan moyen; 

— ledit deuxième organe inertiel est une ancre adaptée pour coopérer avec un organe de distribution d'énergie pourvu 
de dents et destiné à étre sollicité par un dispositif de stockage d'énergie, ladite ancre étant commandée par ledit 
premier organe inertiel pour réguliérement et alternativement bloquer et libérer l'organe de distribution d'énergie, de 
sorte que ledit organe de distribution d'énergie se déplace pas à pas sous la sollicitation du dispositif de stockage 
d'énergie selon un cycle de mouvement répétitif, et ladite ancre étant adaptée pour transférer de l'énergie mécanique 
audit premier organe inertiel au cours de ce cycle de mouvement répétitif; 

— ledit deuxième organe inertiel comporte un corps principal adapté pour coopérer avec l'organe de distribution d'énergie 
et un bras de liaison qui sont diamétralement opposés par rapport au deuxiéme axe de rotation, le corps principal 
et le bras de liaison ayant respectivement des masses inertielles diamétralement opposées par rapport au deuxiéme 
axe de rotation; 

— le dispositif constitue un mécanisme monolithique; 

— le dispositif est conçu pour que les premier et deuxième organes inertiels oscillent à une fréquence comprise entre 
4 Hz et 50 Hz; 

— le dispositif est conçu pour que les premier et deuxième organes inertiels oscillent à une fréquence comprise entre 
5 Hz et 15 Hz. 


[0007] Par ailleurs, l'invention concerne également un mouvement horloger comprenant le dispositif tel que défini ci-des- 
sus et un organe de distribution d'énergie pourvu de dents et destiné à être sollicité par un dispositif de stockage d'énergie. 


[0008] Enfin, l'invention concerne également une piéce d'horlogerie comprenant un mouvement tel que défini ci-dessus. 
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BREVE DESCRIPTION DES DESSINS 


[0009] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront au cours de la description suivante d'une de ses 
formes de réalisation, donnée à titre d'exemple non limitatif, en regard des dessins joints. 


[0010] Sur les dessins: 


la fig. 1 est une vue schématique d’une pièce d'horlogerie pouvant comprendre un mécanisme selon une forme de 
réalisation de l'invention, 


la fig. 2 est un schéma bloc du mouvement de la pièce d'horlogerie de la fig. 1, 


la fig. З est une vue en plan d'une partie du mouvement de la fig. 2 selon une forme de réalisation de l'invention, 
comprenant le régulateur, l'ancre et l'organe de distribution d'énergie. 


DESCRIPTION PLUS DÉTAILLÉE 
[0011] Sur les différentes figures, les mémes références désignent des éléments identiques ou similaires. 
[0012] La fig. 1 représente une piéce d'horlogerie 1 telle qu'une montre, comprenant: 


— un boitier 2, 

— un mouvement horloger 3 contenu dans le boitier 2, 

— généralement, un remontoir 4, 

— un cadran 5, 

— un verre 6 recouvrant le cadran 5, 

— ип indicateur de temps 7, comprenant par exemple deux aiguilles 7a, 7b respectivement pour les heures et les minutes, 
disposé entre le verre 6 et le cadran 5 et actionné par le mouvement horloger 3. 


[0013] Comme représenté schématiquement sur la fig. 2, le mouvement horloger 3 peut comprendre par exemple: 


— un dispositif 8 de stockage d'énergie mécanique, généralement un ressort de barillet, 

— une transmission mécanique 9 mue par le dispositif 8 de stockage d'énergie mécanique, 

— l'indicateur de temps 7 susmentionné, 

— un organe de distribution d'énergie 10 (par exemple une roue d'échappement), 

— une ancre 11 adaptée pour séquentiellement retenir et libérer l'organe de distribution d'énergie 10, 

— un régulateur 12, qui est un mécanisme comportant un organe réglant inertiel oscillant, contrólant l'ancre 11 pour 
la déplacer régulièrement de façon que l'organe de de distribution d'énergie soit déplacé pas à pas à intervalles de 
temps constants. 


[0014] L'ancre 11 et le régulateur 12 forment un mécanisme 13. Comme représenté sur la fig. 3, le mécanisme 13 peut 
étre avantageusement un systéme monolithique formé dans une méme plaque 14 (habituellement plane) et dont les piéces 
mobiles sont conçues pour se déplacer essentiellement dans un plan moyen XY de ladite plaque 14 (X et Y sont deux 
axes perpendiculaires définissant le plan de la plaque 14, tandis que l'épaisseur de la plaque 14 s'étend selon un axe 
Z perpendiculaire aux axes XY). 


[0015] La plaque 14 peut étre de faible épaisseur, par exemple environ 0,05 à environ 1 mm, selon la nature du matériau 
de la plaque 14. 


[0016] La plaque 14 peut avoir des dimensions transversales, dans le plan XY de la plaque (notamment largeur et lon- 
gueur, ou diamètre), comprises entre environ 10 mm et 40 mm. 


[0017] La plaque 14 peut étre fabriquée en tout matériau rigide adapté, ayant de préférence un module d'Young faible pour 
présenter de bonnes propriétés d'élasticité et une fréquence d'oscillation basse. Des exemples de matériaux utilisables 
pour réaliser la plaque 14 incluent le silicium, le nickel, l'alliage fer/nickel, l'acier, le titane. Dans le cas du silicium, l'épaisseur 
de la plaque 14 peut par exemple étre comprise entre 0,2 et 0,6 mm. 


[0018] Tel qu'entendu ici, on entend par mécanisme monolithique, un mécanisme composé d'éléments qui, par la nature 
ou la forme de leur assemblage, sont solidaires les uns des autres au point que toute déformation d'un composant entraîne 
une déformation des autres parties. Le mécanisme monolithique peut avantageusement étre formé dans une seule piéce 
de matériau, éventuellement traité pour présenter une couche externe de nature différente du reste du matériau (par 
exemple une couche oxydée). En variante, le mécanisme monolithique peut aussi comporter certaines parties rapportées 
(par exemple collées, soudées ou autre) dans le plan de la plaque 14. 


[0019] Les différents organes formés dans la plaque 14, sont par exemple obtenus par réalisation d'ouvertures dans la 
plaque 14, obtenues par tout procédé de fabrication utilisé en micromécanique, en particulier les procédés utilisés pour 
la fabrication des MEMS. 


[0020] Dans le cas d'une plaque 14 de silicium, la plaque peut étre localement évidée par exemple par gravure ionique 
réactive profonde (DRIE — «Deep Reactive lon Etching») ou éventuellement par découpe laser pour les petites séries. 
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[0021] Dans le cas d'une plaque 14 de fer/nickel, la plaque pourrait étre notamment réalisée par le procédé LIGA, ou 
par découpe laser. 


[0022] Dans le cas d’une plaque 14 d’acier ou de titane, la plaque 14 peut être évidée par exemple par électroérosion 
par fil (WEDM). 


[0023] Les parties constitutives du mécanisme vont maintenant étre décrites plus en détail. Certaines de ces parties 
sont rigides et d'autres (notamment celles dénommées branches élastiques ou poutres) sont élastiquement déformables, 
essentiellement en flexion. La différence entre les parties rigides et les parties élastiques, est leur raideur dans le plan XY 
de la plaque 14, qui est due a leur forme et en particulier a leur élancement. L'élancement peut étre mesuré notamment 
par le rapport d'élancement (rapport longueur/largeur de la partie concernée). Par exemple, les parties rigides ont une 
raideur au moins environ 100 fois plus élevée dans le plan XY, que les parties élastiques. Des dimensions typiques pour 
les liaisons élastiques, par exemple les branches élastiques qui seront décrites ci-après, incluent des longueurs comprises 
par exemple entre 5 et 13 mm et des largeurs comprises par exemple entre 0,01 mm (10 um) et 0,04 mm (40 um), 
notamment environ 0,025 mm (25 um). Compte tenu des largeurs des poutres et de l'épaisseur de la plaque 14, le rapport 
d'élancement de ces poutres en coupe longitudinale (épaisseur/largeur) est compris entre 5 et 60. Le rapport d'élancement 
en coupe (épaisseur / largeur) le plus grand possible est à privilégier pour limiter les modes d’oscillation hors plan. 


[0024] La plaque 14 comporte un support 15 qui est solidarisé a une platine de support 14a, par exemple par des vis ou 
similaires (non représentées) traversant des trous 15a du support 15. La platine de support 14a est solidarisée au boítier 
2 de la pièce d'horlogerie 1. Le support 15 peut éventuellement être en forme de cadre comme dans l'exemple de la fig. 3. 


[0025] L’organe de distribution d'énergie 10 peut être une roue d'échappement montée rotative par exemple sur la platine 
de support 14a, de façon à pouvoir tourner autour d'un axe de rotation Z1 (dit troisième axe de rotation) perpendiculaire 
au plan XY de la plaque 14. L’organe de distribution d'énergie 10 est sollicité par le dispositif de stockage d'énergie 8 
dans un unique sens de rotation 16. 


[0026] L’organe de distribution d'énergie 10 présente des dents externes 17. 


[0027] Le régulateur 12 comporte un organe reglant 18 rigide et une suspension élastique 19 qui relie l'organe reglant 
18 au support 15 de façon que l'organe réglant 18 soit mobile sensiblement en rotation autour d'un axe de rotation ZO 
(dit premier axe de rotation) perpendiculaire au plan de la plaque 14. L'organe réglant 18 peut éventuellement comporter 
un bras central 20 s'étendant diamétralement de part et d'autre du premier axe de rotation ZO jusqu'à des extrémités 
solidaires respectivement de deux masses 21a, 21b. Les masses 21a, 21b peuvent étre en forme d'arcs de cercle centrés 
sur le premier axe de rotation ZO. 


[0028] La suspension élastique 19 qui relie l'organe réglant 18 du régulateur 12 au support 15, peut comporter par exemple 
deux liaisons élastiques de suspension 22. Chaque liaison élastique de suspension 22 peut comprendre par exemple une 
branche élastique 23. Chaque branche élastique 23 peut éventuellement comporter un troncon rigide 23a, par exemple 
vers le centre de ladite branche élastique 23. Les branches élastiques 23 peuvent s'étendre sensiblement radialement par 
rapport au premier axe de rotation ZO, depuis le support 15 jusqu'au bras central 20 de l'organe réglant 18. 


[0029] L'ancre 11 est une pièce rigide qui est reliée élastiquement au support 15, de facon à pouvoir osciller, par exemple 
selon un mouvement sensiblement en rotation autour d'un axe Z2 (dit deuxième axe de rotation) perpendiculaire au plan 
XY. Avantageusement, l'ancre 11 peut étre reliée au support 15 par une suspension élastique 24, comprenant par exemple 
deux liaisons élastiques de suspension 25. Chaque liaison élastique de suspension 25 peut comprendre par exemple une 
branche élastique 26. Chaque branche élastique 26 peut éventuellement comporter un tronçon rigide 26a, par exemple 
vers le centre de ladite branche élastique 26. Les branches élastiques 26 peuvent s'étendre sensiblement radialement par 
rapport au deuxiéme axe de rotation Z2, depuis le support 15 jusqu'à une partie sensiblement centrale de l'ancre 11. 


[0030] L'ancre 11 comporte deux organes d'arrét 27, 28 en forme d'ergots faisant saillie sensiblement vers le troisième 
axe de rotation Z1, qui sont adaptés pour coopérer avec les dents 17 de l'organe de distribution d'énergie 10. 


[0031] Les organes d'arrét 27, 28 peuvent étre disposés dans la partie interne concave d'un corps principal 29 de forme 
arquée appartenant à l'ancre 11, englobant partiellement l'organe de distribution d'énergie 10. 


[0032] L'ancre 11 peut en outre comporter un bras de liaison 30 qui s'étend à partir du corps principal 29 jusqu'à une 
extrémité libre, et qui est disposé radialement par rapport au deuxiéme axe de rotation Z2. 


[0033] Le deuxiéme axe de rotation Z2 peur étre disposé par exemple sensiblement à la jonction entre le bras de liaison 
30 et la partie arquée 29. 


[0034] L'ancre 11 peuten outre comporter deux masses inertielles 31a, 31b qui sont diamétralement opposées par rapport 
au deuxiéme axe de rotation Z2 et qui sont solidaires respectivement du corps principal 29 et de l'extrémité libre du bras 
de liaison 30. Les masses 31a, 31b peuvent étre en forme d'arcs de cercle centrés sur le deuxiéme axe de rotation Z2. 


[0035] L'organe réglant 18 et l'ancre 11 sont en outre reliés entre eux par une liaison de couplage 32 qui impose que 
l'organe réglant 18 et l'ancre 11 aient des mouvements contrarotatifs, c'est-à-dire des mouvements de rotation en oppo- 
sition de phase respectivement autour des premier et deuxiéme axes de rotation ZO et Z2. La liaison de couplage est 
également disposée pour qu'en fonctionnement, l'organe réglant 18 et l'ancre 11 présentent des moments cinétiques 
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respectifs LO et LA sensiblement égaux, respectivement autour des premier et deuxième axes de rotation ZO et Z2. Le 
rapport LO/LA peut être compris entre 0,9 et 1,1, avantageusement entre 0,99 et 1,01. 


[0036] La liaison de couplage 32 peut relier deux parties opposées respectives de l'organe réglant 18 et de l'ancre 11. 
Elle peut comporter par exemple une branche élastique de couplage 33. Par «deux parties opposées», on entend deux 
parties situées de part et d'autre d’une ligne droite joignant les premier et deuxième axes de rotation ZO, Z2. 


[0037] Par exemple, la branche élastique de couplage 33 peut relier entre elles les masses 21b, 31b susmentionnées. 
Eventuellement, la branche élastique de couplage 33 peut comporter un tronçon rigide 33a, par exemple vers le centre 
de ladite branche élastique de couplage 33. 


[0038] L'ancre 11 est ainsi commandée par ledit organe réglant 18 pour régulièrement et alternativement bloquer et libérer 
l'organe de distribution d'énergie 10 à l'aide des organes d'arrét 27, 28, de sorte que ledit organe de distribution d'énergie 
10 se déplace pas à pas dans la direction 16 sous la sollicitation du dispositif de stockage d'énergie 8 selon un cycle de 
mouvement répétitif, et ladite ancre 11 est en outre adaptée pour transférer de l'énergie mécanique à l'organe réglant 18 
au cours de ce cycle de mouvement répétitif, de facon connue en soi. 


[0039] Gráce aux mouvements contrarotatifs de l'ancre 11 et de l'organe réglant 18, le mécanisme est insensible ou 
peu sensible aux accélérations en rotation subies par le mécanisme, et ce malgré les faibles fréquences d'oscillation 
du mécanisme (l'organe réglant 18 et l'ancre 11 oscillent typiquement à une fréquence comprise entre 4 Hz et 50 Hz, 
notamment comprise entre 5 Hz et 15 Hz). 


[0040] On notera qu'au lieu d'utiliser l'ancre 11 pour équilibrer les mouvements de l'organe réglant 18, on pourrait utiliser 
un deuxiéme organe inertiel quelconque, monté rotatif autour d'un axe de rotation paralléle à l'axe de rotation de l'organe 
réglant, relié à l'organe réglant 18 pour que les deux piéces soient contrarotatives et ayant un moment d'inertie LA du máme 
ordre que LO, comme défini ci-dessus. D'une facon générale, les mécanismes selon l'invention comportent des premier 
et deuxiéme organes inertiels reliés entre eux par une liaison de couplage disposée pour que le premier organe inertiel 
et le deuxiéme organe inertiel tournent toujours en sens opposés et pour que le rapport de leurs moments cinétiques 
LO/LA soit compris entre 0,9 et 1,1. 


[0041] On notera que les dispositifs réalisés selon l'invention se prêtent particulièrement à une réalisation selon le procédé 
décrit dans la demande de brevet francais FR 1 753 603 déposée le 25 avril 2017. 


Revendications 


1. Dispositif pour piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme (13) de forme plane s'étendant selon un plan moyen 
(XY), ledit mécanisme (13) comportant: 
— un support (15), 
— un premier organe inertiel (18) relié au support (15) par une premiére suspension élastique (19) disposée pour que 
ledit premier organe inertiel (18) ait un mouvement alternatif sensiblement en rotation autour d'un premier axe de 
rotation (ZO), avec un certain moment cinétique LO autour du premier axe de rotation (ZO), 
— un deuxiéme organe inertiel (11) relié au support (15) par une deuxiéme suspension élastique (25) disposée pour 
que ledit deuxiéme organe inertiel (11) ait un mouvement alternatif sensiblement en rotation autour d'un deuxiéme 
axe de rotation (Z2), avec un certain moment cinétique LA autour du deuxième axe de rotation (Z2), 
— une liaison de couplage (32) reliant le premier organe inertiel (18) au deuxième organe inertiel (11), 
caractérisé en ce que la liaison de couplage (32) est disposée pour que le premier organe inertiel (18) et le deuxieme 
organe inertiel (11) tournent toujours en sens opposés et pour qu'un rapport des moments cinétiques LO/LA soit 
compris entre 0,9 et 1,1. 


Dispositif selon la revendication 1, dans lequel LO/LA est compris entre 0,99 et 1,01. 


Dispositif selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la liaison de couplage (32) comporte 
une branche élastique (33) reliant le premier organe inertiel (18) au deuxième organe inertiel (11). 


4. Dispositif selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la liaison de couplage (32) est reliée 
au premier organe inertiel (18) et au deuxiéme organe inertiel (11) respectivement en deux points disposés de part 
et d'autre d'une ligne droite reliant les premier et deuxième axes de rotation (ZO, Z2) dans le plan moyen (XY). 


5. Dispositif selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel ledit deuxième organe inertiel (11) est 
une ancre (11) adaptée pour coopérer avec un organe de distribution d'énergie (10) pourvu de dents (17) et destiné 
à étre sollicité par un dispositif de stockage d'énergie (8), ladite ancre (11) étant commandée par ledit premier organe 
inertiel (18) pour réguliérement et alternativement bloquer et libérer l'organe de distribution d'énergie (10), de sorte 
que ledit organe de distribution d'énergie (10) se déplace pas à pas sous la sollicitation du dispositif de stockage 
d'énergie (8) selon un cycle de mouvement répétitif, et ladite ancre (11) étant adaptée pour transférer de l'énergie 
mécanique audit premier organe inertiel (18) au cours de ce cycle de mouvement répétitif. 


6. Dispositif selon la revendication 5, dans lequel ledit deuxiéme organe inertiel (11) comporte un corps principal (29) 
adapté pour coopérer avec l'organe de distribution d'énergie (10) et un bras de liaison (30) qui sont diamétralement 


10. 


11. 
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opposés par rapport au deuxième axe de rotation (Z2), le corps principal (29) et le bras de liaison (30) ayant respec- 
tivement des masses inertielles (31a, 31b) diamétralement opposées par rapport au deuxième axe de rotation (72). 


Dispositif selon l’une quelconque des revendications précédentes, constituant un mécanisme monolithique. 


Dispositif selon l’une quelconque des revendications précédentes, conçu pour que les premier et deuxième organes 
inertiels (18, 11) oscillent à une fréquence comprise entre 4 Hz et 50 Hz. 


Dispositif selon la revendication 8, conçu pour que les premier et deuxième organes inertiels (18, 11) oscillent à une 
fréquence comprise entre 5 Hz et 15 Hz. 


Mouvement horloger (3) comprenant un dispositif (13) selon l'une quelconque des revendications précédentes et un 
organe de distribution d'énergie (10) pourvu de dents (17) et destiné à être sollicité par un dispositif de stockage 
d'énergie (8). 


Pièce dhorlogerie (1) comprenant un mouvement horloger (3) selon la revendication 10. 
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(54) Résonateur rotatif à guidage flexible entretenu par un échappement libre à ancre. 


(57) L'invention concerne un régulateur (300) d horlogerie, com- 
portant un mécanisme d'échappement libre à ancre (7), et un 
résonateur (100) de facteur de qualité Q comportant au moins 
un élément inertiel (2) comportant solidairement une cheville (6) 
coopérant avec une fourchette de l'ancre (7), cet élément iner- 
tiel (2) étant soumis à l'action de moyens de rappel élastique (3) 
fixés directement ou indirectement à la platine (1) et étant agen- 
cé pour coopérer indirectement avec un mobile d'échappement 
(4) que comporte le mécanisme d'échappement, ce mécanisme 
résonateur est un résonateur rotatif à pivot virtuel, autour d'un 
axe principal (DP), à guidage flexible soumis au rappel d'au 
moins deux lames flexibles (5) fixées à la platine (1), définissant 
ensemble un pivot virtuel d'axe principal (DP), l'ancre (7) pivo- 
tant autour d'un axe secondaire (DS), et la fourchette est élargie 
par rapport à celle d'une ancre suisse classique. 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie, comportant, agencés sur une platine, un mécanisme 
résonateur d'un facteur de qualité Q, et un mécanisme d'échappement lequel est soumis á un couple de moyens moteurs 
que comporte un mouvement, ledit mécanisme résonateur comportant un élément inertiel agencé pour osciller par rapport 
à ladite platine, ledit élément inertiel étant soumis à l’action de moyens de rappel élastique fixés directement ou indirecte- 
ment à ladite platine, et ledit élément inertiel étant agencé pour coopérer avec un mobile d'échappement que comporte 
ledit mécanisme d'échappement. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant des moyens moteurs, et un tel mécanisme 
régulateur, dont le mécanisme d'échappement est soumis au couple de ces moyens moteurs. 


[0003] L'invention concerne encore une montre, plus particulierement une montre mécanique, comportant un tel mouve- 
ment, et/ou un tel mécanisme régulateur. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes de régulation d'horlogerie, en particulier pour des montres. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] La plupart des montres mécaniques comportent un oscillateur de type balancier-spiral, coopérant avec un échap- 
pement à ancre suisse. Le balancier-spiral constitue la base de temps de la montre. On l'appelle ici résonateur. 
L'échappement, quant à lui, remplit deux fonctions principales, à savoir entretenir les va-et-vient du résonateur, et compter 
ces va-et-vient. Cet échappement doit étre robuste, ne pas perturber le balancier loin de son point d'équilibre, résister aux 
chocs, éviter de coincer le mouvement (par exemple lors d'un renversement), et constitue donc un composant névralgique 
du mouvement d'horlogerie. 


[0006] Typiquement, un balancier-spiral oscille avec une amplitude de 300^, et l'angle de levée est de 50?. L'angle de 
levée est l'angle du balancier sur lequel la fourchette de l'ancre interagit avec la cheville, dite aussi ellipse, du balancier. 
Dans la plupart des échappements à ancre suisse actuels, l'angle de levée se répartit de part et d'autre du point d'équilibre 
du balancier (+/- 25?), et l'ancre bascule de +/- 7?. 


[0007] L'échappement à ancre suisse fait partie de la catégorie des échappements libres, car, au-delà du demi-angle 
de levée, le résonateur ne touche plus l'ancre. Cette caractéristique est essentielle pour obtenir de bonnes propriétés 
chronométriques. 


[0008] Un résonateur mécanique comporte un élément inertiel, un guidage et un élément de rappel élastique. Tradition- 
nellement, le balancier constitue l'élément inertiel, et le spiral constitue l'élément de rappel élastique. Le balancier est 
guidé en rotation par des pivots, qui tournent dans des paliers lisses en rubis. Les frottements associés sont à l'origine de 
pertes d'énergie et de perturbations de marche. On cherche à supprimer ces perturbations, qui, de plus, dépendent de 
l'orientation de la montre dans le champ de gravité. Les pertes sont caractérisées par le facteur de qualité Q du résonateur. 
On cherche généralement à maximiser ce facteur de qualité Q, de façon notamment à obtenir la meilleure réserve de 
marche possible. On comprend que le guidage constitue un facteur essentiel de pertes. 


[0009] L'utilisation d'un guidage flexible rotatif, en lieu et place des pivots et du spiral traditionnel, est une solution qui 
permet de maximiser le facteur de qualité Q. Les résonateurs à lames flexibles, pour autant qu'ils soient bien concus, ont 
des propriétés chronométriques prometteuses, indépendamment de l'orientation dans la gravité, et ont de hauts facteurs 
de qualité, notamment gráce à l'absence de frottements de pivotement. En outre l'usage de guidages flexibles permet 
d'éliminer les problémes d'usure des pivots. 


[0010] Toutefois, les lames flexibles généralement utilisées dans de tels guidages flexibles rotatifs sont plus rigides que 
des spiraux. Ceci conduit à travailler à plus haute fréquence, par exemple de l'ordre de 20 Hz, et à plus faible amplitude, 
par exemple de 10? à 20°. Cela semble de prime abord peu compatible avec un échappement de type à ancre suisse. 


[0011] Une amplitude de fonctionnement compatible avec un résonateur à guidage flexible rotatif, notamment à lames, 
est typiquement de 6? à 15”. Il en résulte une certaine valeur d'angle de levée, lequel doit étre le double de l'amplitude 
minimale de fonctionnement. 


[0012] En l'absence de précautions particuliéres, un échappement à faible angle de levée peut avoir un rendement mé- 
diocre, et provoquer un retard trop important. Toutefois, le cumul d'une haute fréquence et d'une faible amplitude autorise 
des vitesses de passage du balancier qui sont acceptables, sans étre trop élevées, et donc le rendement de l'échappement 
n'est pas automatiquement médiocre. 


[0013] Le résonateur doit avoir un encombrement acceptable, compatible avec son logement dans un mouvement 
d'horlogerie, il n'est pas possible à ce jour de réaliser un guidage flexible rotatif de trés grand diamétre, ni à plusieurs paires 
de niveaux de lames, qui permettraient en théorie, par la mise en série de guidages flexibles successifs, d'obtenir une 
amplitude d'oscillation de l'élément inertiel de plusieurs dizaines de degrés: il convient donc d'utiliser un guidage flexible 
à un ou deux niveaux de lames au plus, par exemple tel que connu du document EP 3 035 126 au nom de THE SWATCH 
GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT Ltd. 
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[0014] En somme, l'effet du choix d'un guidage flexible rotatif est que l'amplitude du balancier est réduite, et que l'on 
ne peut plus utiliser un échappement à ancre suisse traditionnel, lequel nécessite une amplitude du balancier nettement 
supérieure au demi-angle de levée, c'est-à-dire supérieure à 25°. Un régulateur comportant un résonateur à guidage 
flexible nécessite donc un mécanisme d'échappement particulier, avec un dimensionnement différent de ce que serait un 
échappement à ancre suisse usuel conçu pour fonctionner avec le même élément inertiel du résonateur. 


Résumé de l'invention 


[0015] La présente invention a pour objectif global d'augmenter la réserve de marche et la précision des montres méca- 
niques actuelles. Pour atteindre cet objectif, l'invention combine un résonateur à guidage flexible rotatif avec un échappe- 
ment à ancre optimisé pour conserver des pertes dynamiques acceptables et limiter l'effet chronométrique du dégagement. 


[0016] Faute d'enseignement dans l'art antérieur pour le dimensionnement, tant du résonateur que du mécanisme 
d'échappement, des calculs d'un modéle analytique et une campagne de simulations ont permis de mettre en évidence 
des paramétres du résonateur et de l'échappement, qui sont compatibles avec un rendement et un retard acceptables. 


[0017] Ces calculs et ces simulations démontrent que le rapport entre l'inertie de l'élément inertiel, notamment un balan- 
cier, et l'inertie de l'ancre, est déterminant. 


[0018] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme régulateur selon la revendication 1. 


[0019] De tels résonateurs à guidage flexible rotatif ont de trés hauts facteurs de qualité, par exemple de l'ordre de 3000, 
à comparer avec un facteur de qualité de 200 pour une montre usuelle. Or les pertes dynamiques (énergie cinétique du 
mobile d'échappement et de l'ancre en fin d'impulsion) sont indépendantes du facteur de qualité. Ces pertes peuvent donc 
devenir trop importantes, à haut facteur de qualité, en niveau relatif par rapport à l'énergie transmise au balancier. 


[0020] Pour un fonctionnement correct du mécanisme, une cheville de plateau solidaire de l'élément inertiel, doit pénétrer 
d'une certaine valeur, appelée pénétration, dans l'ouverture de la fourchette d'ancre. De facon similaire, pour assurer les 
sécurités au dégagement, cette cheville de plateau doit pouvoir ensuite, aprés dégagement de la cheville, étre maintenue 
à une certaine distance, appelée sécurité, de la corne de la fourchette opposée à celle sur laquelle elle était en contact 
immédiatement avant son dégagement. 


[0021] Aussi, l'invention s'attache encore à imposer une relation particuliére entre les dimensions de la fourchette d'ancre, 
les valeurs de pénétration et de sécurité, et les valeurs des angles de levée de l'ancre et de l'élément inertiel, pour assurer 
que la cheville s'escamote correctement de la fourchette, une fois le demi-angle de levée parcouru. 


[0022] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant des moyens moteurs, et un tel mécanisme 
régulateur, dont le mécanisme d'échappement est soumis au couple de ces moyens moteurs. 


[0023] L'invention concerne encore une montre, plus particulièrement une montre mécanique, comportant un tel mouve- 
ment, et/ou un tel mécanisme régulateur. 


Description sommaire des dessins 


[0024] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 comporte un double graphique comportant sur la même abscisse le rapport entre l’inertie de 
l'élément inertiel du résonateur et l'inertie de l'ancre, et qui, en ordonnée montre, pour un exemple 
particulier de mécanisme, d'une part au niveau du graphique supérieur en partie positive allure du 
rendement du régulateur en 96, et au niveau du graphique inférieur en partie négative l'allure du re- 
tard en secondes par jour; ces graphiques supérieur et inférieur sont établis pour une méme géo- 
métrie d'échappement donnée, avec des valeurs particuliéres de facteur de qualité, d'angle de levée 
d'ancre, et d'amplitude de fonctionnement; 


la fig. 2 représente, de facon schématisée, partielle, et en perspective, un mouvement d'horlogerie, avec une 

platine porteuse d'un mécanisme régulateur selon l'invention, comportant un résonateur à guidage 
flexible avec deux lames flexibles disposées sur deux niveaux paralléles et croisées en projection, 
fixées à la platine par l'intermédiaire d'un élément élastique, ce résonateur comportant un élément 
inertiel de grande étendue, en forme de lettre oméga, et dont la partie centrale, portée par les deux 
lames flexibles, porte une cheville agencée pour coopérer avec une ancre symétrique, dont le pivo- 
tage par un arbre métallique sur la platine n'est pas représenté, qui coopére elle-méme avec une 
roue d'échappement classique; 


la fig. 3 représente, en vue en plan, le seul mécanisme régulateur de la fig. 2, agencé sur la platine du mou- 
vement; 
la fig. 4 représente, en vue en plan, le détail du mécanisme régulateur de la fig. 2; 


la fig. 5 
la fig. 6 


la fig. 7 
la fig. 8 
la fig. 9 


la fig. 10 


la fig. 11 


les fig. 12 à 14 


la fig. 15 

les fig. 16 à 19 
fig. 16: 

fig. 17: 

fig. 18: 


fig. 19: 
les fig. 20 à 24 


fig. 20: 


fig. 21: 


fig. 22: 


fig. 23: 
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représente, en perspective partiellement éclatée, le mécanisme régulateur de la fig. 2; 


représente, en vue en plan, un détail de la zone de coopération entre la cheville de plateau de 
l'élément inertiel du résonateur, et la fourchette de l'ancre, représentée dans une position de butée 
sur une goupille de limitation; 


représente, en vue en plan, Гапсге du mécanisme de la fig. 2, en forme de cornes de bovin watusi; 
représente, en vue en plan, le guidage flexible du mécanisme de la fig. 2; 


représente, en vue en plan, une exécution particuliére d'un niveau du guidage flexible du méca- 
nisme de la fig. 2; 


représente, en vue de cóté, le mécanisme régulateur de la fig. 2; 


représente, en perspective, un détail du mécanisme régulateur de la fig. 2, concernant des butées 
anti-choc au niveau de sa platine; 


sont des graphiques comportant en abscisse le couple appliqué au mobile d'échappement, et en or- 
donnée, respectivement l'amplitude mesurée en degrés sur la fig. 12, le retard en secondes par jour 
sur la fig. 13, et le rendement du régulateur en % sur la fig. 14; 


est un schéma-blocs qui représente une montre comportant un mouvement avec des moyens mo- 
teurs et un mécanisme régulateur selon l'invention; 


représentent, en vue en plan, des étapes de la cinématique, déjà symbolisée par la fig. 6, au niveau 
de la cheville de balancier, de la fourchette de l'ancre de la fig. 7, et du mobile d'échappement ici 
constitué par une roue d'échappement traditionnelle: 


repos de la roue d'échappement sur la palette d'entrée, arc libre du résonateur; 

dégagement; 

début de l'impulsion; 

repos de la roue d'échappement sur la palette de sortie, arc libre du résonateur, et mise en sécurité; 


représentent, en vue en plan, des étapes de la cinématique dans un mécanisme d'échappement à 
faible angle de levée, comportant un mobile d'échappement constitué par une roue d'échappement 
à roues coaxiales comportant, sur des niveaux distincts, des dents d'impulsion directe avec le ba- 
lancier, des dents de repos agencées pour coopérer avec des palettes de repos d'une ancre, et des 
dents d'impulsion indirecte agencées pour coopérer avec une palette d'impulsion de la même ancre, 
laquelle comporte encore deux cornes d'ancre définissant une fourchette élargie selon l'invention 
agencée pour coopérer avec la cheville de balancier dimensionnée selon l'invention, lequel balan- 
cier comporte un bras radial porteur d'une palette d'impulsion agencée pour coopérer avec les dents 
d'impulsion directe du mobile d'échappement: 


dégagement levée de sortie: repos d'une dent de repos de la roue d'échappement sur la palette de 
repos de sortie de l'ancre, arc libre du résonateur dans le sens anti-horaire jusqu'à venue en butée 
de la cheville sur une premiére corne d'ancre, rotation de l'ancre dans le sens horaire; 


impulsion indirecte: rotation de la roue d'échappement libérée dans le sens anti-horaire, butée d'une 
dent d'impulsion indirecte de la roue d'échappement sur la palette d'impulsion de l'ancre qui tourne 
en sens horaire jusqu'à la coopération de la deuxiéme corne d'ancre avec la cheville, transmettant 
ainsi indirectement l'impulsion du mobile d'échappement au balancier, au travers de l'ancre; 


repos levée entrée: arrivée en butée d'une dent de repos de la roue d'échappement sur la palette de 
repos d'entrée de l'ancre, puis fin de l'arc libre du balancier dans le sens anti-horaire; 


dégagement levée entrée: inversion du sens de rotation du balancier qui repart en sens ho- 
raire, la cheville prend appui sur la deuxiéme corne de l'ancre et l'entraine en sens anti-horaire, 
jusqu'au dégagement entre la palette de repos d'entrée de l'ancre et la dent de repos de la roue 
d'échappement, permettant ainsi la rotation de la roue d'échappement; 
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fig. 24: impulsion indirecte: arrêt d'une dent d'impulsion directe de la roue d’échappement sur la pa- 
lette d'impulsion du balancier, permettant l’entraînement direct du balancier par le mobile 
d'échappement. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0025] L'invention combine un résonateur à guidage flexible rotatif, afin d'augmenter la réserve de marche et la précision, 
avec un échappement à ancre optimisé pour conserver des pertes dynamiques acceptables et limiter l'effet chronométrique 
du dégagement. 


[0026] L'invention concerne ainsi un mécanisme régulateur 300 d'horlogerie, comportant, agencés sur une platine 1, un 
mécanisme résonateur 100 de facteur de qualité Q, rotatif autour d'un axe principal DP, et un mécanisme d'échappement 
200, lequel est soumis à un couple de moyens moteurs 400 que comporte un mouvement 500. 


[0027] Ce mécanisme résonateur 100 comportant au moins un élément inertie! 2 qui est agencé pour osciller par rapport 
à la platine 1, autour d'un axe principal DP. Cet élément inertiel 2 est soumis à l'action de moyens de rappel élastique 
3 fixés directement ou indirectement à la platine 1. L'élément inertiel 2 est agencé pour coopérer indirectement avec un 
mobile d'échappement 4, notamment une roue d'échappement, que comporte le mécanisme d'échappement 200, et qui 
pivote autour d'un axe d'échappement DE. 


[0028] Selon l'invention, ces moyens de rappel élastique 3 comportent au moins deux lames flexibles 5 auxquelles est 
suspendu cet au moins un élément inertiel 2, notamment un balancier ou similaire, et qui définissent un guidage flexible 
à pivot virtuel de cet au moins un élément inertiel 2. Cet au moins un élément inertiel 2 porte solidairement une cheville 
6. Et le mécanisme d'échappement 200 comporte une ancre 7 agencée pour pivoter autour d'un axe secondaire DS, et 
comportant une fourchette d'ancre 8 qui est agencée pour coopérer avec la cheville 6. Ce mécanisme d'échappement 200 
est un mécanisme d'échappement libre, dans le cycle de fonctionnement duquel le mécanisme résonateur 100 posséde 
au moins une phase de liberté oü la cheville 6 est à distance de la fourchette d'ancre 8. 


[0029] Selon l'invention, lors de chaque alternance, dans une phase de contact la cheville 6 pénétre dans la fourchette 
d'ancre 8 avec une course de pénétration P supérieure ou égale à 40 micrométres et inférieure ou égale à 200 micrométres, 
et dans une phase de dégagement la cheville 6 reste à distance de la fourchette d'ancre 8 avec une distance de sécurité 
S supérieure ou égale à 10 micrométres et inférieure ou égale à 60 micrométres. La cheville 6 et la fourchette d'ancre 8 
sont dimensionnées pour que la largeur L de la fourchette d'ancre 8 soit supérieure à (Р+5)/ѕіп(о/2+В/2), la course de 
pénétration P et la distance de sécurité S étant mesurées radialement par rapport à l'axe principal DP, oü a est l'angle de 
levée de l'ancre qui correspond à la course angulaire maximale de la fourchette d'ancre 8, et oü p est l'angle de levée de 
résonateur, pendant lequel la cheville 6 est en contact avec la fourchette d'ancre 8. 


[0030] Plus particuliérement, la course de pénétration P est supérieure ou égale à 80 micrométres et inférieure ou égale 
à 120 micrométres. 


[0031] Plus particulièrement encore, la course de pénétration P est supérieure ou égale à 100 micrométres. 


[0032] Plus particulièrement encore, la distance de sécurité S est supérieure ou égale à 20 micrométres et inférieure ou 
égale à 30 micrométres. 


[0033] Plus particulièrement encore, la distance de sécurité S est supérieure ou égale à 25 micrométres. 

[0034] Plus particulièrement, l'angle de levée de l'ancre a est supérieur ou égal à 5° et inférieur ou égal à 30°. 

[0035] Plus particulièrement encore, l'angle de levée de l'ancre о est inférieur ou égal à 20°. 

[0036] Plus particulierement encore, l'angle de levée de l'ancre a est supérieur ou égal à 12? et inférieur ou égal à 16*. 
[0037] Plus particulièrement, l'angle de levée de résonateur В est supérieur ou égal à 3? et inférieur ou égal a 30°. 
[0038] Plus particulièrement encore, l'angle de levée de résonateur p est supérieur ou égal à 8° et inférieur ou égal à 12°. 
[0039] Plus particulièrement encore, l'angle de levée de résonateur p est inférieur ou égal à 10°. 

[0040] Plus particulièrement, l'ancre 7 constitue un arrétoir bistable. 


[0041] Etant donnée une géométrie d'échappement particulière, et une amplitude de fonctionnement particulière, notam- 
ment 8°, les simulations multicorps dynamiques (c'est-à-dire relatives à un ensemble de plusieurs composants dont cha- 
cun est affecté d'une masse et d'une distribution d'inertie particuliére) permettent d'évaluer le rendement et le retard de ce 
mécanisme d'échappement en fonction du rapport d'inertie entre l'inertie de l'élément inertiel et l'inertie de l'ancre, ce que 
des simulations cinématiques usuelles ne permettent pas d'établir. Tel que visible sur la fig. 1, on constate que, dans les 
conditions de simulations, il y a un seuil de bon rendement, supérieur à 3596, et de faible retard, inférieur à 8 secondes par 
jour, pour une inertie de l'élément inertiel, notamment d'un balancier, qui est 10 000 fois plus grande que l'inertie de l'ancre. 


[0042] Le modéle analytique du systéme a ainsi montré que, si on veut limiter les pertes dynamiques, une condition 
particuliére lie l'inertie de l'ancre, l'inertie de l'élément inertiel, le facteur de qualité du résonateur, et les angles de levée de 
l'ancre et de l'élément inertiel: pour un coefficient e de pertes dynamiques, l'inertie lg de l'ensemble des éléments inertiels 
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2par rapport à l'axe principal DP d'une part, et l'inertie la de l'ancre 7 par rapport à l'axe secondaire DS d'autre part, sont 
telles que le rapport Ів/д est supérieur à 20.02/(0.1.л.В?), où о est l'angle de levée de l'ancre qui correspond à la course 
angulaire maximale de la fourchette d'ancre 8. 


[0043] Plus particuliérement, si on veut limiter les pertes dynamiques à un facteur e = 1095, l'inertie le de cet au moins 
un élément inertiel 2 par rapport à l'axe principal DP d'une part, et l'inertie la de l'ancre 7 par rapport à l'axe secondaire 
DS d'autre part, sont telles que le rapport lg/la est supérieur à 20.02/(0.1. x.B?), où a est l'angle de levée de l'ancre qui 
correspond à la course angulaire maximale de la fourchette d'ancre 8. 


[0044] Plus particuliérement, l'angle de levée de résonateur p, qui est un angle global, pris de part et d'autre de la position 
de repos, est inférieur au double de l'angle d'amplitude dont s'écarte au maximum l'élément inertiel 2 par rapport à une 
position de repos, dans un seul sens de son mouvement. 


[0045] Plus particuliérement, l'angle d'amplitude, dont s'écarte au maximum l'élément inertiel 2 par rapport à une position 
de repos, est compris entre 5° et 40°. 


[0046] Plus particuliérement, lors de chaque alternance, dans une phase de contact la cheville 6 pénétre dans la fourchette 
d'ancre 8 avec une course de pénétration P supérieure à 100 micrométres, et dans une phase de dégagement la cheville 
6 reste à distance de la fourchette d'ancre 8 avec une distance de sécurité S supérieure à 25 micrométres. 


[0047] La fourchette 8 de l'ancre 7 est ainsi élargie par rapport à ce que serait une fourchette classique d'ancre suisse, 
laquelle est beaucoup plus étroite et autorise moins de liberté à la cheville 6, qui n'arriverait pas à rentrer et sortir de 
la fourchette d'une ancre suisse classique avec une aussi petite amplitude angulaire. Ce concept de fourchette élargie 
permet de faire fonctionner un échappement à ancre quand bien méme l'amplitude du résonateur est beaucoup plus faible 
que dans un balancier spiral classique, ce qui est particulièrement intéressant pour des résonateurs à guidage flexibles, qui 
ont une faible amplitude, comme dans le cas d'espéce. En effet, il est important que, pendant le cycle de fonctionnement 
le balancier soit entiérement libre à certains instants. 


[0048] Et la cheville 6 et la fourchette d'ancre 8 sont avantageusement dimensionnées pour que la largeur L de la fourchette 
d'ancre 8 soit supérieure à (P+S)/Sin(o/2+B/2), la course de pénétration P et la distance de sécurité S étant mesurées 
radialement par rapport à l'axe principal DP. 


[0049] La largeur utile L1 de la cheville 6, visible sur la fig. 6, est légérement inférieure à la largeur L de la fourchette 
d'ancre 8, et, plus particuliérement, inférieure ou égale à 9896 de L. Cette cheville 6 est avantageusement en dépouille 
derriére sa surface de largeur utile L1, la cheville peut notamment avoir une forme prismatique de section triangulaire telle 
que suggérée sur la figure, ou similaire. 


[0050] L'observation des figures montre une action complémentaire sur le positionnement de la cheville 6, située beau- 
coup plus loin de l'axe de rotation du balancier 2 que dans un mécanisme d'échappement classique: le rayon supérieur 
combiné avec un angle de pivotement inférieur permet de maintenir une course curviligne équivalente de la cheville 6, 
ce qui est nécessaire pour lui permettre d'accomplir sa fonction de distribution-comptage. L'utilisation d'un balancier de 
grand diamétre est donc particuliérement intéressante. 


[0051] Plus particuliérement, l'excentration E2 de la cheville 6 par rapport à l'axe du balancier, et l'excentration E7 de 
la corne de fourchette 8 par rapport à l'axe de l'ancre 7, sont comprises entre 40% et 60% de l'entraxe E entre l'axe de 
l'ancre 7 et l'axe du balancier. Plus particuliérement, l'excentration E2 est comprise entre 55% et 60% de l'entraxe E, 
et l'excentration E7 est comprise entre 40% et 45% de l'entraxe E. Plus particuliérement, la zone d'interférence entre la 
cheville 6 et la fourchette 8 s'étend sur 5% à 10% de l'entraxe E. 


[0052] Ainsi, l'invention définit, par construction, un nouveau tracé cheville-fourchette, qui présente une caractéristique 
bien particuliére, selon laquelle les cornes de la fourchette sont plus écartées, et la cheville est plus large, que pour un 
mécanisme à ancre suisse de type connu avec un angle de levée usuel de 50*. 


[0053] Ainsi, en élargissant sensiblement la fourchette de l'ancre par rapport aux proportions habituelles, on peut encore 
dimensionner un échappement à ancre suisse avec un trés petit angle de levée, par exemple de l'ordre de 10°. 


[0054] La fig. 6 montre que, même avec de trés petits angles de pivotement, on arrive à rentrer la cheville 6 dans la 
fourchette 8 avec une bonne pénétration P, et l'en sortir avec une sécurité S suffisante. 


[0055] Les fig. 16 à 19 illustrent la cinématique et montrent que l'on dispose de pénétrations P et de sécurités S adéquates, 
avec cette conception combinée de la cheville 6 très lointaine de l'axe du balancier, et d'ancre 7 de forme particulière et 
notamment à fourchette élargie. 


[0056] De facon similaire, les fig. 20 à 24 illustrent la cinématique dans un autre mécanisme d'échappement 200 à faible 
angle de levée, qui comporte un mobile d'échappement 4 constitué par une roue d'échappement à roues coaxiales (qui 
peuvent constituer un ensemble monobloc dans une réalisation particuliére) comportant, sur des niveaux distincts: 


— des dents d'impulsion directe 41 pour une impulsion directe avec le balancier, 
— des dents de repos 42 agencées pour coopérer avec des palettes de repos 71 et 72 d'une ancre 7, 
— et des dents d'impulsion indirecte 43 agencées pour coopérer avec une palette d'impulsion 73 de la même ancre 7. 
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[0057] Au contraire d'une ancre suisse dont les palettes ont chacune une double fonction, á savoir arréter la roue 
d'échappement sur une prise de repos au niveau d'un plan de repos, et donner une impulsion au niveau d'un plan 
d’impulsion, l’ancre 7 de type coaxial des fig. 20 à 24 sépare les fonctions: 


— palettes de repos 71 et 72: fonction de repos seule; 
— palette d'impulsion 73: fonction d'impulsion seule. 


[0058] De façon similaire chaque dent d'une roue d'échappement pour ancre suisse remplit à la fois la fonction de prise 
de repos et dimpulsion, ce qui est certes avantageux en termes d'encombrement. Mais l'ancre suisse est peu adaptée 
aux oscillations de faible amplitude qui sont une caractéristique usuelle des résonateurs à guidage flexible, notamment à 
lames flexibles. Il s'agit d'assurer un fonctionnement parfait du mécanisme d'échappement pour de faibles amplitudes du 
résonateur, et avec le meilleur rendement possible. Pour cette raison le mobile d'échappement 4 est ici plus complexe, 
puisqu'il comporte au moins deux niveaux, car: 


— les dents de repos 42, qui coopérent avec les palettes de repos 71 et 72 pour la fonction de repos, doivent, dans la 
présente conception particuliére et non limitative, passer sous le balancier, en particulier sous sa palette d'impulsion 
610, 

— tandis que les dents d'impulsion directe 41, qui coopérent pour une impulsion directe avec la palette d'impulsion 610 
doivent étre coplanaires à cette derniére; 

— les dents d'impulsion indirecte 43, qui coopérent pour une impulsion indirecte avec la palette d'impulsion 73 de l'ancre, 
sont, dans la réalisation non limitative illustrée par les figures, sur un troisiéme niveau, mais il est imaginable de les loger 
sur un des deux niveaux précités, à condition de concevoir un mécanisme sans interférence parasite, en particulier en 
ce qui concerne le bras du balancier qui est porteur de la palette d'impulsion 610. 


[0059] L'ancre 7 comporte encore deux cornes d'ancre, premiére corne 81 et deuxiéme corne 82, qui définissent ensemble 
une telle fourchette élargie selon l'invention, agencée pour coopérer avec la cheville de balancier 6 dimensionnée selon 
l'invention. 


[0060] Le balancier 2 comporte un bras radial porteur d'une palette d'impulsion 610, qui est agencée pour coopérer avec 
les dents d'impulsion directe 41 du mobile d'échappement 4. 


[0061] Les dents d'impulsion directe 41, et les dents d'impulsion indirecte 43 de la variante illustrée sont d'extension 
radiale trés réduite en comparaison de celle des dents de repos 42, notamment entre 2096 et 3596; sur l'exemple illustré 
l'extension radiale des dents d'impulsion indirecte 43 est de 25% de celle des dents de repos 42, et l'extension radiale des 
dents d'impulsion directe 41 est de 31% de celle des dents de repos 42, qui est de l'ordre de 49% de l'entraxe E entre 
l'axe DP du balancier 2 et celui DS de l'ancre 7. 


[0062] L'encombrement du balancier est en revanche augmenté par rapport à un balancier de balancier-spiral pour ancre 
suisse, puisqu'il est avantageux d'éloigner la cheville 6 de l'axe de pivotement de la masse inertielle. La surface externe 60 
de la cheville 6 est ci sur un rayon de 12096 par rapport à l'extension radiale des dents de repos 42, ou, pour se rapporter 
à l'entraxe E entre l'axe du balancier et celui de l'ancre, à 5996 de E. 


[0063] En ce qui concerne l'ancre, en référence à la méme extension radiale des dents de repos 42, la cote radiale de 
l'extrémité des palettes de repos 71 et 72 est ici de 60% soit 30% de E, celle de la palette d'impulsion 73 de 95%, soit 
47% de E, tout comme celles des cornes 81 et 82. 


[0064] L'entraxe entre l'axe D4 de la roue d'échappement 4 et celui DS de l'ancre 7 est ici de 58% de E, et l'entraxe entre 
l'axe DP du balancier 2 et celui D4 de la roue d'échappement 4 est de 8996 de E. 


[0065] La fig. 20 montre le dégagement levée de sortie: repos d'une dent de repos 42 de la roue d'échappement 4 en 
arrét sur la palette de repos de sortie 72 de l'ancre 7, rotation en arc libre du balancier 2 dans le sens anti-horaire A jusqu'à 
venue en butée de la cheville 6 sur une premiére corne d'ancre 81 par une premiére aréte 61, le balancier 2 pousse l'ancre 
7, la rotation de l'ancre 7 dans le sens horaire C dégage la roue d'échappement de la palette de repos de sortie 72. 


[0066] La fig. 21 montre l'impulsion indirecte: la rotation de la roue d'échappement 4 libérée dans le sens anti-horaire E, 
butée d'une dent d'impulsion indirecte 43 de la roue d'échappement 4 sur la palette d'impulsion 73 de l'ancre 7. Poussée 
par la roue d'échappement 4, l'ancre 7 est menante, tourne en sens horaire C jusqu'à rattraper le balancier 2, par la 
coopération de la deuxiéme corne d'ancre 82 avec la cheville 6 sur une deuxiéme aréte 62, transmettant ainsi indirectement 
l'impulsion du mobile d'échappement 4 au balancier 2, au travers de l'ancre 7. 


[0067] La fig. 22 montre le repos levée entrée: arrivée en butée d'une dent de repos 42 de la roue d'échappement 4 sur 
la palette de repos d'entrée 71 de l'ancre 7. Le balancier 2 continue puis finit son arc libre dans le sens anti-horaire B; il 
peut passer à cóté de la premiére corne d'ancre 81 sans interférer avec elle pendant cette course. 


[0068] La fig. 23 montre le dégagement levée entrée, aprés la fin de l'arc libre du balancier, il y a inversion du sens de 
rotation du balancier 2 qui repart en sens horaire B, la cheville 6 prend appui sur la deuxiéme corne 82 de l'ancre 7 et 
l'entraine en sens anti-horaire D, jusqu'au dégagement entre la palette de repos d'entrée 71 de l'ancre 7 et la dent de 
repos 42 de la roue d'échappement 4, permettant ainsi la rotation de la roue d'échappement 4. 
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[0069] La fig. 24 montre l'impulsion indirecte: arrêt d'une dent d'impulsion directe 41 de la roue d'échappement 4 sur la 
palette d'impulsion 610 du balancier 2, permettant l'entrainement direct du balancier 2 par le mobile d'échappement 4. 
L'ancre 7 reste entraînée par sa deuxième corne 82 poussée par la cheville 6. 


[0070] Cette cinématique n'est possible qu'en raison de l'élargissement notable de la fourchette d'ancre entre la premiére 
corne 81 et la deuxième corne 82, et l'ajustement de la course de pénétration P et de la distance de sécurité S, qui, 
ensemble, assurent la possibilité pour la cheville 6 de sortir de la fourchette d'ancre. 


[0071] On note que cette construction permet de s'affranchir de la présence d'un dard sur l'ancre 7, ce qui autorise 
la fabrication de celle-ci sur un seul niveau, par exemple en matériau micro-usinable, silicium ou similaire, par procédé 
«LIGA» ou «MEMS» ou similaire. En effet, ici la première corne 81 appuie sur la cheville 6 quand le balancier 2 parcourt 
son arc libre, ce qui empêche l'ancre de pivoter en cas de choc, ce qui rend inutile la présence d'un dard, et, a fortiori d'un 
petit plateau sur le balancier 2, lequel peut ainsi, lui aussi, être réalisé sur un seul niveau. 


[0072] Et on comprend l'intérêt, pour maximiser le rendement du résonateur, de la relation particulière, exposée plus haut 
et qui lie l'inertie de l'élément inertiel et l'inertie de l'ancre, dans un rapport supérieur à 10 000. 


[0073] ІІ est alors particulièrement intéressant de disposer d'une ancre à la fois trés petite et très légère, et d'un balancier 
de grandes dimensions et de forte masse. 


[0074] Plus particulièrement, l'ancre 7 est en silicium, qui permet une exécution miniaturisée et très précise, avec une 
densité inférieure au tiers de celle de l'acier. Le fait d'avoir une ancre en silicium permet de diminuer son inertie par rapport 
à une ancre métallique. Une faible inertie de l'ancre par rapport au balancier est cruciale pour avoir un rendement correct 
à faible amplitude et haute fréquence, dans le présent cas des résonateurs à guidages flexibles. 


[0075] Le balancier est, quant à lui, quand la gamme de la montre l'autorise, avantageusement réalisé dans un métal ou 
alliage lourd, comportant de l'or, du platine, du tungsténe, ou similaire, et peut comporter des masselottes de constitution 
analogue. A défaut le balancier est classiquement réalisé en alliage CuBe2 cuivrebéryllium, ou similaire, et lesté de mas- 
selottes d'équilibrage et/ou de masselottes de réglage en maillechort ou autre alliage. 


[0076] Plus particulierement cette ancre 7 est sur un niveau unique de silicium, rapporté sur un arbre, métallique ou 
similaire, tel que céramique, ou autre, pivoté par rapport à la platine 1. 


[0077] Plus particuliérement, le mobile d'échappement 4 est une roue d'échappement en matériau micro-usinable, no- 
tamment en silicium ou similaire. 


[0078] Plus particuliérement, le mobile d'échappement 4 est une roue d'échappement qui est ajourée pour minimiser son 
inertie par rapport à son axe de pivotement DE. 


[0079] Plus particuliérement, l'ancre 7 est ajourée pour minimiser son inertie U par rapport à l'axe secondaire DS. 


[0080] De préférence, l'ancre 7 est symétrique par rapport à l'axe secondaire DS, de facon à éviter tout balourd, et éviter 
les couples parasites lors de chocs linéaires, notamment en translation. Un avantage supplémentaire est alors la grande 
facilité d'assemblage de ce trés petit composant, que l'opérateur effectuant le montage peut manipuler de n'importe quel 
cóté. 

[0081] La fig. 7 montre les deux cornes 81 et 82 agencées pour coopérer avec la cheville 6, les palettes 72 et 73 agencées 
pour coopérer avec des dents du mobile d'échappement 4, et des fausses cornes 80 et des fausses palettes 70 dont le 
seul róle est un équilibrage parfait. 


[0082] Plus particulièrement, la plus grande dimension de cet au moins un élément inertiel 2 est plus grande que la moitié 
de la plus grande dimension de la platine 1. 


[0083] Plus particuliérement, l'axe principal DP, l'axe secondaire DS et l'axe de pivotement du mobile d'échappement 4, 
sont disposés selon un pointage à angle droit dont le sommet est sur l'axe secondaire DS. On comprend qu'ainsi, en 
référence à une ancre suisse classique en forme de té avec une baguette et deux bras, on supprime la baguette, qui 
devient l'un des deux bras 76, visible sur la fig. 7, qui porte les cornes 81 et 82 et la palette de sortie 72 presque confondue 
avec la corne 82, l'autre bras 75 portant la palette d'entrée 73. 


[0084] La comparaison avec l'ancre suisse est à poursuivre en ce qui concerne les moyens de prévention du renverse- 
ment, usuellement constitués par un dard situé sur un plan déporté de l'ancre. Cette fonction est importante pour éviter 
tout coincement du balancier. De facon particuliére, le balancier est dépourvu de petit plateau et donc d'encoche de pla- 
teau prévue pour coopérer avec un tel dard. Ici, du fait des faibles angles de pivotement, la cheville n'est jamais loin de 
la fourchette. La fonction anti-renversement est alors avantageusement remplie par la combinaison du pourtour 60 en arc 
de cercle de la cheville 6, et par la surface correspondante 810, 820, de la corne d'ancre 81, 82 concernée: cette corne 
joue le róle usuel d'un dard, et la circonférence de la cheville joue le róle du petit plateau. L'avantage supplémentaire qui 
en résulte est que, pour ce qui concerne sa coopération avec l'ancre d'un seul niveau, le balancier peut étre lui aussi, 
localement, à un seul niveau, ce qui simplifie sa fabrication et allége son coút. 
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[0085] La conception d'une ancrea un seul niveau, qui simplifie grandement la fabrication de l'ancre, est possible unique- 
ment parce que le renversement est ainsi empêché par la faible amplitude du résonateur, combinée à l'importante largeur 
de la cheville (largeur environ égale à la fourchette élargie). 


[0086] Plus particulièrement, le guidage flexible comporte deux lames flexibles 5 croisées en projection sur un plan per- 
pendiculaire à l’axe principal DP au niveau du pivot virtuel définissant l’axe principal DP et situées dans deux niveaux 
parallèles et distincts. Plus particulièrement encore, les deux lames flexibles 5, en projection sur un plan perpendiculaire- 
ment à Гахе principal DP forment entre elles un angle compris entre 59.5° et 69.5”, et se croisent entre 10.75% et 14.75% 
de leur longueur, de façon à procurer au mécanisme résonateur 100 un défaut volontaire d'isochronisme opposé au défaut 
de retard à l'échappement du mécanisme d'échappement 200. 


[0087] Le résonateur présente ainsi une courbe d'anisochronisme qui compense le retard provoqué par l'échappement. 
C'est-à-dire que le résonateur libre est concu avec un défaut d'isochronisme opposé au défaut provoqué par l'échappement 
à ancre. On compense donc le retard à l'échappement par la conception du résonateur. 


[0088] Plus particuliérement les deux lames flexibles 5 sont identiques et sont positionnées en symétrie. Plus particuliére- 
ment encore, chaque lame flexible 5 appartient à un ensemble monobloc 50, d'une seule piéce avec deux parties massives 
51, 55, et avec ses premiers moyens d'alignement 52A, 52B, et de fixation 54 sur la platine 1, ou, avantageusement et tel 
que visible sur la fig. 10, de fixation sur une lame élastique intermédiaire de suspension 9 fixée à la platine 1 et qui est 
agencée pour autoriser un déplacement du guidage flexible et de cet au moins un élément inertiel 2 selon la direction de 
l'axe principal DP, de facon à assurer une bonne protection contre les chocs de direction Z perpendiculaire au plan d'un 
tel ensemble monobloc 10, et donc d'éviter ia rupture des lames du guidage flexible. Cette lame élastique intermédiaire 
de suspension 9 est avantageusement réalisée en alliage «Durimphy» ou similaire. 


[0089] Dans la variante non limitative illustrée par les figures, les premiers moyens d'alignement sont un premier vé 52A et 
un premier plat 52B, et les premiers moyens de fixation comportent au moins un premier alésage 54. Une premiére lame 
de placage 53 assure l'appui sur les premiers moyens de fixation. De facon similaire, l'ensemble monobloc 50 comporte, 
pour sa fixation sur l'élément inertiel 2, des deuxièmes moyens d'alignements qui sont un deuxième vé 56A et un deuxième 
plat 56B, et les deuxièmes moyens de fixation comportent au moins un deuxième alésage 58. Une deuxième lame de 
placage 57 assure l'appui sur les deuxièmes moyens de fixation. 


[0090] Le guidage flexible 3 à lames croisées 5 est avantageusement constitué de deux ensembles monobloc 50 piéces 
en silicium identiques, assemblés en symétrie pour former le croisement des lames, et alignés précisément l'un par rapport 
à l'autre gráce aux moyens d'alignement intégrés et à des moyens auxiliaires tels que des goupilles et des vis, non 
représentés sur les figures. 


[0091] Ainsi, plus particuligrement, au moins le mécanisme résonateur 100 est fixé sur une lame élastique intermédiaire de 
suspension 9 fixée à la platine 1 et agencée pour autoriser un déplacement mécanisme résonateur 100 selon la direction 
de l'axe principal DP, et la platine 1 comporte au moins une butée antichoc 11, 12, au moins selon la direction de l'axe 
principal DP, et de préférence au moins deux telles butées antichoc 11,12, qui sont agencées pour coopérer avec au moins 
un élément rigide de cet au moins un élément inertiel 2, par exemple un flasque 21 ou 22 rapporté lors de l'assemblage 
de l'élément inertiel avec le guidage flexible 3 comportant les lames 5. 


[0092] La lame élastique de suspension 9, ou un dispositif similaire, permet des déplacements de tout le résonateur 100 
sensiblement selon la direction définie par l'axe de rotation virtuel DP du guidage. Le but de ce dispositif est d'éviter que 
les lames 5 ne se cassent en cas de choc transversal selon la direction DP. 


[0093] La fig. 11 illustre la présence de butées antichoc limitant la course de cet au moins un élément inertiel 2 selon 
les trois directions en cas de choc, mais située à une distance suffisante pour que l'élément inertiel ne touche pas les 
butées sous l'effet de la gravité. Par exemple, le flasque 21 ou 22 comporte un alésage 211 et une face 212, aptes à 
coopérer respectivement en appui de butée antichoc avec un tourillon 121 et une surface complémentaire 122 au niveau 
de la butée 21 ou 22. 


[0094] Plus particuliérement, l'élément inertiel 2 comporte des masselottes 20 de réglage de la marche et du balourd. 


[0095] Plus particuliérement, la cheville 6 est monobloc avec une lame flexible 5, ou plus particuliérement, un tel ensemble 
monobloc 50 tel qu'illustré sur les figures. 


[0096] Plus particulièrement, l'ancre 7 comporte des surfaces d'appui agencées pour coopérer en appui avec des dents 
que comporte le mobile d'échappement 4 et pour limiter la course angulaire de l'ancre 7. Ces appuis permettent de limiter 
la course angulaire de l'ancre, comme le feraient des étoqueaux. La course angulaire de l'ancre 78 peut d'ailleurs étre 
classiquement limitée par des goupilles de limitation 700. 


[0097] Plus particulièrement le guidage flexible 3 est en silicium oxydé pour compenser les effets de la température sur 
la marche du mécanisme régulateur 300. 


[0098] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 500 comportant des moyens moteurs 400, et un tel mé- 
canisme régulateur 300, dont le mécanisme d'échappement 200 est soumis au couple de ces moyens moteurs 400. 
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[0099] Les graphiques des fig. 12 a 14 présentent une série de résultats de simulations dans lesquelles Q = 2000, 
lg = 26 550 mg.mmY, fréquence de 20 Hz, mobile d'échappement comportant 20 dents, plus particulièrement l'angle de 
levée a de l'ancre est de 14°, et l’angle de levée de résonateur B est de 10°. 


[0100] L'invention concerne encore une montre 1000, plus particulièrement une montre mécanique, comportant un tel 
mouvement 500, et/ou un tel mécanisme régulateur 300. 


[0101] En somme, la présente invention permet d'augmenter la réserve de marche et/ou la précision des montres méca- 
niques actuelles. Pour une taille de mouvement donné, on peut quadrupler l'autonomie de la montre et à doubler le pouvoir 
réglant de la montre. Cela revient à dire que l'invention permet un gain d'un facteur 8 sur les performances du mouvement. 


[0102] L'homme du métier se rapportera avec profit à la thèse №3806 (2007) de M. Thierry CONUS, à l'EPFL de Lausanne 
(Suisse) «Conception et optimisation multicritere des échappements libres pour montres-bracelet mécaniques», présentée 
le 01 juin 2007, et en particulier au chapitre 8 Echappements libres, pages 107 à 141, dont 88.5.1 Arrétoir bistable et 
impulsion tangentielle, pages 129 à 132. 


[0103] L'invention concerne encore différents mécanismes d'échappement trés variés, dont, de façon non limitative, tous 
les échappements libres à arrétoir bistable dont: 


— échappement à ancre suisse 

— échappement coaxial 

— échappement Fasoldt (page 130 thése T. Conus) 

— échappement à arrétoir articulé (page 133 thése T. Conus) 

— échappement de Bourquin de la Heute (page 119 thése T. Conus) 

— échappement Daniels (page 123 thése T. Conus) 

— échappement naturel de Breguet (page 133 thése T. Conus) 

— échappement Robin 

— échappement à goupilles de type Roskopf (page 121 thése T. Conus) 
— échappement Melly (page 130 these T. Conus) 

— échappement à deux roues indépendantes de Daniels (page 132 thése T. Conus). 


Revendications 


1. Mécanisme régulateur (300) d'horlogerie, comportant, agencés sur une platine (1), un mécanisme résonateur (100) 
d'un facteur de qualité Q, rotatif autour d'un axe principal (DP), et un mécanisme d'échappement (200) lequel est 
soumis à un couple de moyens moteurs (400) que comporte un mouvement (500), ledit mécanisme résonateur (100) 
comportant au moins un élément inertie! (2) agencé pour osciller par rapport à ladite platine (1), ledit au moins un 
élément inertiel (2) étant soumis à l'action de moyens de rappel élastique (3) fixés directement ou indirectement à 
ladite platine (1), et ledit au moins élément inertiel (2) étant agencé pour coopérer indirectement avec un mobile 
d'échappement (4) que comporte ledit mécanisme d'échappement (200), caractérisé en ce que lesdits moyens de 
rappel élastique (3) comportent au moins deux lames flexibles (5) auxquelles est suspendu ledit au moins un élément 
inertiel (2) et qui définissent un guidage flexible à pivot virtuel dudit au moins un élément inertiel (2), ledit au moins un 
élément inertiel (2) portant solidairement une cheville (6), et en ce que ledit mécanisme d'échappement (200) com- 
porte une ancre (7) agencée pour pivoter autour d'un axe secondaire (DS) et comportant une fourchette d'ancre (8) 
agencée pour coopérer avec ladite cheville (6), et est un mécanisme d'échappement libre dans le cycle de fonction- 
nement duquel ledit mécanisme résonateur (100) posséde au moins une phase de liberté oü ladite cheville (6) est à 
distance de ladite fourchette d'ancre (8) caractérisé en ce que, lors de chaque alternance, dans une phase de contact 
ladite cheville (6) pénétre dans ladite fourchette d'ancre (8) avec une course de pénétration (P) supérieure ou égale à 
40 micrométres et inférieure ou égale à 200 micrométres, et dans une phase de dégagement ladite cheville (6) reste 
à distance de ladite fourchette d'ancre (8) avec une distance de sécurité (S) supérieure ou égale à 10 micrométres et 
inférieure ou égale à 60 micrométres, et en ce que ladite cheville (6) et ladite fourchette d'ancre (8) sont dimension- 
nées pour que la largeur (L) de ladite fourchette d'ancre (8) soit supérieure à (P+S)/Sin(o/2+B/2), ladite course de 
pénétration (P) et ladite distance de sécurité (S) étant mesurées radialement par rapport audit axe principal (DP), oü 
о est l'angle de levée de l'ancre qui correspond à la course angulaire maximale de ladite fourchette d’ancre (8), et où 
В est l'angle de levée de résonateur, pendant lequel ladite cheville (6) est en contact avec ladite fourchette d'ancre (8). 


2. Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite course de pénétration (P) est 
supérieure ou égale à 80 micrométres et inférieure ou égale à 120 micrométres. 


3. Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite course de pénétration (P) est 
supérieure ou égale à 100 micromètres. 


4. Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ladite distance de sécurité 
(S) est supérieure ou égale à 20 micrométres et inférieure ou égale à 30 micrométres. 


5. Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que ladite distance de sécurité 
(S) est supérieure ou égale à 25 micrométres. 
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Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit angle de levée de l’ancre 
(a) est supérieur ou égal à 5° et inférieur ou égal à 30°. 


Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ledit angle de levée de l’ancre (a) est 
inférieur ou égal à 20°. 

Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit angle de levée de l’ancre (a) est 
supérieur ou égal à 12° et inférieur ou égal à 16°. 


Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que ledit angle de levée de 
résonateur (B) est supérieur ou égal à 3° et inférieur ou égal à 30°. 


. Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit angle de levée de résonateur (В) 


est supérieur ou égal à 8° et inférieur ou égal à 12°. 


. Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 9 ou 10, caractérisé en ce que ledit angle de levée de résonateur 


(B) est inférieur ou égal à 10°. 


. Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que ladite ancre (7) constitue 


un arrêtoir bistable. 


. Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 12, caractérisé еп ce que l'inertie le de l'ensemble 


desdits éléments inertiels (2) par rapport audit axe principal (DP) d'une part, et l'inertie l4 de ladite ancre (7) par 
rapport audit axe secondaire (DS) d'autre part, sont telles que le rapport 16/1 est supérieur à 20.02/(0.1.л.В2), où a 
est l'angle de levée de l'ancre qui correspond à la course angulaire maximale de ladite fourchette d'ancre (8). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce que ledit angle global de levée 
de résonateur (D) est inférieur au double de l'angle d'amplitude dont s'écarte au maximum, dans un seul sens de son 
mouvement ledit au moins un élément inertiel (2) par rapport à une position de repos. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que l'angle d'amplitude, dont 
s'écarte au maximum ledit au moins un élément inertiel (2) par rapport à une position de repos, est compris entre 
5? et 40*. 

Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que ladite ancre (7) est en un 
niveau unique de silicium, rapporté sur un arbre pivoté par rapport à ladite platine (1). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que ledit mobile d'échappement 
(4) est une roue d'échappement en silicium. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que ledit mobile d'échappement 
(4) est une roue d'échappement qui est ajourée pour minimiser son inertie par rapport à son axe de pivotement. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce que ladite ancre (7) est ajourée 
pour minimiser sa dite inertie (la) par rapport audit axe secondaire (DS). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 19, caractérisé en ce que ladite ancre (7) est symé- 
trique par rapport audit axe secondaire (DS). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 20, caractérisé en ce que la plus grande dimension 
dudit au moins un élément inertiel (2) est plus grande que la moitié de la plus grande dimension de ladite platine (1). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 21, caractérisé en ce que ledit axe principal (DP), ledit 
axe secondaire (DS) et l'axe de pivotement (DE) dudit mobile d'échappement (4), sont disposés selon un pointage 
à angle droit dont le sommet est sur ledit axe secondaire (DS). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 22, caractérisé en ce que ledit guidage flexible com- 
porte deux lames flexibles (5) croisées en projection sur un plan perpendiculaire audit axe principal (DP), au niveau 
dudit pivot virtuel définissant ledit axe principal (DP), et situées dans deux niveaux paralléles et distincts. 


Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 23, caractérisé en ce que lesdites deux lames flexibles (5), en 
projection sur un plan perpendiculairement audit axe principal (DP), forment entre elles un angle compris entre 59.5? et 
69.5°, et se croisent entre 10.75% et 14.75% de leur longueur, de façon à procurer audit mécanisme résonateur (100) 
un défaut volontaire d'isochronisme opposé au défaut de retard à l'échappement dudit mécanisme d'échappement 
(200). 


Mécanisme régulateur (300) selon la revendication 23 ou 24, caractérisé en ce que lesdites deux lames flexibles (5) 
sont identiques et sont positionnées en symétrie. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 23 à 25, caractérisé en ce que chaque dite lame flexible 
(5) appartient à un ensemble monobloc (50) d'une seule piéce avec ses moyens d'alignement et de fixation sur ladite 
platine (1) ou sur une lame élastique intermédiaire de suspension (9) fixée à ladite platine (1 ) et agencée pour 
autoriser un déplacement dudit guidage flexible et dudit au moins un élément inertiel (2) selon la direction dudit axe 
principal (DP). 
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Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 26, caractérisé en ce que au moins ledit mécanisme 
résonateur (100) est fixé sur une lame élastique intermédiaire de suspension (9) fixée à ladite platine (1) et agencée 
pour autoriser un déplacement mécanisme résonateur (100) selon la direction dudit axe principal (DP), et en ce que 
ladite platine (1) comporte au moins une butée antichoc (11, 12) au moins selon la direction dudit axe principal (DP), 
agencée pour coopérer avec au moins un élément rigide dudit au moins un élément inertiel (2). 


Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 27, caractérisé en ce que ledit au moins un élément 
inertiel (2) comporte des masselottes de réglage de la marche et du balourd. 


Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 28, caractérisé en ce que ladite cheville (6) est mo- 
nobloc avec une dite lame flexible (5). 


Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 29, caractérisé en ce que ladite ancre (7) comporte 
des surfaces d'appui agencées pour coopérer en appui avec des dents que comporte ledit mobile d'échappement (4) 
et pour limiter la course angulaire de ladite ancre (7). 


Mécanisme régulateur (300) selon l’une des revendications 1 à 30, caractérisé en ce que ledit guidage flexible est en 
silicium oxydé pour compenser les effets de la température sur la marche dudit mécanisme régulateur (300). 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 31, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'échappement (200) est un mécanisme d'échappement coaxial. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 31, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'échappement (200) est un mécanisme d'échappement Fasoldt. 


Mécanisme régulateur (300) selon l'une des revendications 1 à 31, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'échappement (200) est un mécanisme d'échappement à arrétoir articulé. 


Mouvement d'horlogerie (500) comportant des moyens moteurs (400) et un mécanisme régulateur (300) selon l'une 
des revendications 1 à 34, dont ledit mécanisme d'échappement (200) est soumis au couple desdits moyens moteurs 
(400). 


Montre (1000) comportant un mouvement (500) selon la revendication 35, et/ou un mécanisme régulateur (300) selon 
l'une des revendications 1 à 34. 
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Fig. 9 





Fig. 10 
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(54) Mouvement mécanique d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie. 


(57) L'invention concerne un mouvement mécanique 
dhorlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie, ledit meca- 
nisme de sonnerie comportant au moins une première chaussée 
(7) munie d'un pignon (8) de première chaussée et sur laquelle 
est monté coaxialement au moins un limacon (11) destiné à co- 
opérer avec un organe palpeur du mécanisme de sonnerie, la- 
dite première chaussée (7) étant agencée pour être entraînée au 
moins indirectement par le rouage de finissage du mouvement, 
caractérisé en ce qu'il comprend en outre une deuxième chaus- 
sée (14) munie d’un pignon (14a) de deuxième chaussée, en ce 
que la deuxième chaussée (14) porte l'aiguille des minutes (4), 
en ce que le pignon (8) de première chaussée est d'une part 
en prise avec le rouage de finissage, et d'autre part avec une 
roue de minuterie (6a), en ce que la roue de minuterie (6a) est 
en prise avec le pignon (8) de première chaussée en ce que un 
pignon de minuterie (6b) est en prise avec une roue des heures 
(13) coaxiale à la deuxième chaussée (14) et en ce que la roue 
de minuterie (6a) est montée sur une bascule (15) agencée pour 
pivoter autour d'un point fixe et dont une position angulaire peut 
être ajustée par pivotement de façon à permettre un réglage de 
la position de la roue de minuterie (6a) relativement au pignon 
(8) de la première chaussée et au pignon (14a) de la deuxième 
chaussée. 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mouvement mécanique d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie et plus parti- 
culièrement un tel mouvement comprenant un dispositif permettant de limiter le jeu angulaire dans le rouage de minuterie. 


[0002] L'invention concerne encore une pièce d'horlogerie notamment une montre bracelet à sonnerie comportant un 
tel mouvement. 


Arriére-plan de l'invention 


[0003] Les mécanismes de sonnerie d'horlogerie sont de grandes complications, complexes autant par le nombre et la 
complexité des cinématiques de leurs composants, que selon les modes de fonctionnement dont ils sont capables. 


[0004] Dans les mécanismes de sonnerie notamment les mécanismes de sonnerie à répétitions classiques, le limacon 
des minutes, c'est-à-dire la came portant les entailles pour régler la sonnerie des minutes qui coopére avec le palpeur de la 
piéce des minutes, est directement fixé sur la chaussée qui porte à son extrémité l'aiguille des minutes. Un tel arrangement 
garantit un mécanisme sans décalage entre la position de l'aiguille des minutes en regard de l'échelle des minutes du 
cadran et le nombre de coups des minutes sonnés. 


[0005] Lorsque pour des raisons esthétiques ou autres on souhaite décaler axialement la disposition des aiguilles des 
heures et des minutes par rapport au limagon des minutes porté classiquement par la chaussée principale, on prévoit une 
chaussée secondaire reliée à la chaussée principale par l'intermédiaire d'un renvoi ou avantageusement de la minuterie 
du mouvement. Dans une telle configuration, la correspondance entre la position du limaçon des minutes porté par la 
chaussée principale et la position de l'aiguille des minutes portée par la chaussée secondaire, en regard de l'échelle 
des minutes est dépendante de la somme des jeux angulaires dans le rouage de minuterie. Or, ce jeu angulaire total 
entre la chaussée secondaire et la chaussée principale portant de limacon des minutes est typiquement de l'ordre de 3 
à 8”. Sachant qu'un arc de 6? représente une minute d'erreur de lecture sur l'échelle des minutes du cadran, il est des 
circonstances dans lesquelles la position de l'aiguille des minutes en regard de l'échelle des minutes du cadran et le 
nombre de coups des minutes sonnés est incorrecte. Cette situation est bien entendu inacceptable pour des produits de 
luxe et de haute qualité que sont les piéces d'horlogerie équipées de mouvements d'horlogerie à mécanisme de sonnerie 
à répétition minutes ou grandes sonnerie. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention a donc pour but principal de fournir un mouvement d'horlogerie à mécanisme de sonnerie notamment à 
répétition minutes visant à pallier les inconvénients de l'art antérieur et en particulier de fournir un tel mouvement visant à 
réduire voire supprimer le jeu angulaire dans le rouage s'étendant entre la chaussée principale et la chaussée secondaire 
afin d'assurer une concordance parfaite entre la position de l'aiguille des minutes en regard de l'échelle des minutes du 
cadran et le nombre de coups des minutes sonnés. 


[0007] L'invention a également pour but de fournir un tel mouvement d'horlogerie qui soit peu encombrant, économique 
et simple à mettre en oeuvre. 


[0008] L'invention a également pour but de fournir un dispositif réglable par l'horloger, réglage qui permet de compenser 
les défauts de tolérances des dimensions des composants souvent importants dans ces mécanismes trés compliqués et 
fabriqués en petites séries. 


[0009] A cet effet, l'invention concerne un mouvement mécanique d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie, 
ledit mécanisme de sonnerie comportant au moins une premiére chaussée munie d'un pignon de premiére chaussée et 
sur laquelle est monté coaxialement au moins un limacon destiné à coopérer avec un organe palpeur du mécanisme de 
sonnerie, ladite premiére chaussée étant agencée pour étre entrainée au moins indirectement par le rouage de finissage 
du mouvement, ledit mouvement étant caractérisé en ce qu'il comprend en outre une deuxiéme chaussée munie d'un 
pignon de deuxième chaussée, en ce que la deuxième chaussée porte l'aiguille des minutes, en ce que le pignon de la 
deuxiéme chaussée est, d'une part, en prise avec le rouage de finissage, et d'autre part, avec une roue de minuterie, en 
ce que la roue de minuterie est en prise avec le pignon de la premiére chaussée, en ce qu'un pignon de minuterie est 
en prise avec une roue des heures coaxiale à la deuxiéme chaussée, et en ce que la roue de minuterie est montée sur 
une bascule agencée pour pivoter autour d'un point fixe et dont une position angulaire peut étre ajustée par pivotement 
de facon à permettre un réglage de la position de la roue de minuterie relativement au pignon de la premiére chaussée 
et au pignon de la deuxiéme chaussée. 


[0010] Gráce à ce dispositif, en agissant sur la position angulaire de la bascule portant la roue de minuterie, l'horloger 
dispose d'un dispositif d'ajustement simple du jeu angulaire dans le rouage dans le rouage s'étendant entre la première 
chaussée et la deuxième chaussée. Ce faisant, l'horloger peut donc aisément ajuster la distance entre l'axe de la roue 
de minuterie et les axes respectifs des premiére et deuxiéme chaussées et ainsi régler la profondeur de pénétration des 
dents de la roue de minuterie dans la denture des pignons respectifs des premiére et deuxiéme chaussées,, ajustant par là 
méme le jeu angulaire dans le rouage et donc assurant une concordance parfaite entre la position de l'aiguille des minutes 
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en regard de l'échelle des minutes du cadran et la position du limacon des minutes lors de la prise d'information par le 
palpeur de la pièce des minutes et donc le nombre coups sonnés. 


[0011] Conformément à d'autres aspects avantageux de l'invention: 


— l'ajustement de la position angulaire de la bascule est réalisé au moyen d'un organe excentrique se déplaçant dans 
un logement prévu à une extrémité opposée au point fixe de la bascule. 

— la bascule est bloquée en position dans sa position angulaire ajustée par frottement entre l'excentrique et le logement 
de la bascule ou par une vis de blocage supplémentaire proche de l'excentrique. 

— la roue de minuterie est montée libre en rotation autour d'un axe qui s'étend perpendiculairement au plan du mouve- 
ment et la bascule s'étend dans un plan paralléle au plan du mouvement d'horlogerie. 

— la bascule est agencée relativement au pignon de la première chaussée principale et relativement au pignon de la 
deuxiéme chaussée de maniére qu'un déplacement angulaire de la bascule résulte en une pénétration des dents de la 
roue de minuterie sur une profondeur identique dans la denture du pignon de la premiére chaussée et dans la denture 
du pignon de la deuxiéme chaussée. 

— les dents de la roue de minuterie comprennent chacune des flancs d'entrainement présentant un segment rectiligne 
formant un angle au sommet compris entre 2 et 10°. 

— la première chaussée comprend un limacon des minutes, une surprise et un limacon des quarts. 

— la roue de minuterie est solidaire d'un pignon de minuterie coaxial à celle-ci et en ce que le pignon de minuterie est 
en prise avec une roue des heures. 

— la roue des heures est coaxiale à la deuxième chaussée et la roue des heures présente un canon entourant la deuxième 
chaussée et dont l'extrémité porte une aiguille des heures. 

— pour favoriser encore la fonction de réglage de jeu, la forme des flancs de dents comprenant deux segments rectilignes 
formant un angle au sommet est agencée pour favoriser la linéarité de la réduction de jeu le long de la plage de réglage. 


Description sommaire des dessins 


[0012] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


la fig. 1 


la fig. 1a 


la fig. 1b 


la fig. 1c 
la fig. 2 


les fig. 3 et 4 


les fig. 3a et 4a 


la fig. 5 


représente une vue partielle en perspective partiellement arrachée d'un mouvement d'horlogerie 
comprenant un mécanisme de sonnerie selon l'invention; 


représente une coupe partielle du mouvement de l'invention montrant la bascule portant le mobile 
de minuterie; 


représente en vue de dessus d'un détail de la fig. 1 illustrant le dispositif de réglage de l'orientation 
angulaire de la bascule portant le mobile de minuterie; 


représente un coupe selon la ligne A-A de la fig. 1b; 
représente en perspective un détail du mouvement d'horlogerie selon l'invention illustré à la fig. 1; 


représentent respectivement en vue de dessus la roue de minuterie selon deux positions de ré- 
glage de la bascule portant le mobile de minuterie afin d'ajuster la profondeur de pénétration de 
la denture de la roue de minuterie dans la denture des pignons de chaussée du mouvement selon 
l'invention, et 


Sont respectivement des vues de détail de l'engrénement de la denture de la roue de minuterie 
dans un pignon de chaussée des fig. 3 et 4, et 


est un détail de la denture de la roue de minuterie. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0013] A la fig. 1 on voit un mouvement d'horlogerie 1 destiné à étre intégré dans une piéce d'horlogerie, par exemple, 
du type montre bracelet. Le mouvement d'horlogerie 1 comporte au moins un mécanisme de sonnerie 2 dont seuls les 
éléments nécessaires à la compréhension de l'invention ont été représentés. 


[0014] L'homme de métier pourra se référer à l'ouvrage de Francois LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions 
horlogéres, Bienne (Suisse), 1985, ISBN 2-88175-000-1, qui expose de facon détaillée les mécanismes de base constitutifs 
des mécanismes de sonnerie, aux pages 97 à 205, sous différents chapitres: 


— sonneries, 


— répétition antique, 


— répétition à quarts moderne, 
— répétition simplifiée, 
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— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 
— répétition cing minutes, 

— répétition à minutes, 

ー grande sonnerie. 


[0015] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront donc pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura 
en retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, dans les chapitres cités ci-dessus qui sont incorporés 
ici par référence. 


[0016] Le mouvement 1 qui est partiellement représenté en perspective comprend classiquement une platine P, un barillet 
engrenant avec un rouage de finissage en prise avec un échappement (non représentés). Le rouage de finissage est 
également lié à un rouage de minuterie M qui entraine les aiguilles d'heures З et de minutes 4 qui se déplacent au centre 
d'un cadran 5 surmontant le mouvement 1. En l'occurrence le mouvement est circulaire et le cadran n'est pas centré sur 
le mouvement. 


[0017] Le rouage de minuterie comprend classiquement un mobile de minuterie 6 formé d'une roue de minuterie 6a et 
d'un pignon de minuterie 6b. 


[0018] Le mécanisme de sonnerie 2 comporte une premiére chaussée 7 comprenant un axe 7a portant à une extrémité 
supérieure un pignon de premiére chaussée 8 en prise avec une roue de minuterie 6a. L'axe 7a porte également coaxiale- 
ment et de manière superposée successivement un limacon des quarts 9, une surprise 10 et un limacon des minutes 11 qui 
coopérent respectivement avec des organes palpeurs (non représentés) du mécanisme de sonnerie 2. Bien entendu dans 
une variante de réalisation de l'invention, l'axe 7a peut ne comprendre qu'un limacon. Dans l'exemple illustré, l'axe 7a de 
la premiére chaussée porte également dans sa partie médiane un pignon 12 destiné à venir en prise avec un mécanisme 
de mise à l'heure classique non représenté. Selon une variante, le pignon 12 pourrait étre omis et le mécanisme de mise 
à l'heure pourrait venir en prise directement avec la minuterie M par exemple avec la roue de minuterie 6a. Le pignon de 
minuterie 6b est en prise avec une roue des heures 13 dont le canon 13a porte l'aiguille des heures 3. La roue de minuterie 
6a est également en prise un pignon 14a d'une deuxiéme chaussée 4 dont le corps 14b s'étend coaxialement à travers le 
canon 13a et porte l'aiguille des minutes 4. Le pignon 14a de la deuxiéme chaussée est en outre en prise avec le rouage 
de finissage qui assure ainsi l'entrainement de la minuterie M qui entraine ainsi indirectement la premiére chaussée 7. 


[0019] Comme cela ressort des figures, le mobile de minuterie 6 est monté à pivotement sur une bascule 15 autour 
d'un axe 16 chassé dans une ouverture ménagée, dans l'exemple illustré dans une partie médiane de la bascule 15. La 
bascule 15 qui présente une forme générale arquée, est fixée à une premiére 15a de ses extrémités au moyen d'une 
vis 17 directement vissée dans un pont Po s'étendant au-dessus de la platine P. La bascule présente dans la zone de la 
premiére extrémité 15a un col défini par un rétrécissement R formant une partie flexible pouvant fléchir élastiquement et 
définissant un axe de flexion FL s'étendant perpendiculairement au plan de la bascule 15. La bascule 15 comprend à sa 
deuxieme extrémité 15b opposée à l'extrémité fixe 15a un logement 15c dans lequel se déplace un organe excentrique 
18 qui comprend une téte 18a prolongée par un corps cylindrique 18b prolongé à son tour par un téton 18c excentré par 
rapport au corps cylindrique 18b. La téte 18a est munie sur sa face supérieure d'une fente 18d pour recevoir l'extrémité 
d'un outil d'actionnement. Le corps 18b est chassé dans une ouverture correspondante de la bascule 15 et le téton 18c 
s'étend dans une ouverture oblongue 18e prévue dans le pont Po. La bascule peut donc se déplacer en rotation autour 
de son axe de flexion FL situé au point le plus étroit du rétrécissement R dans un plan sensiblement paralléle au plan 
du mouvement 1 selon la fléche F lorsque l'organe excentrique 18 est actionné en rotation. La position angulaire de la 
bascule 15 peut ainsi étre ajustée par l'actionnement en rotation de l'organe excentrique 18 par exemple au moyen d'un 
tournevis de maniére à permettre un réglage simultané de la position la roue de minuterie 6a relativement au pignon 8 
de la premiére chaussée 7 et au pignon 14a de la deuxiéme chaussée 14. La position de réglage est maintenue par le 
frottement du corps 18b dans l'ouverture de la bascule 15. On notera en outre que l'élasticité du col permet aprés le 
réglage de la position de la bascule de rappeler cette derniére et de diminuer par là méme le jeu dans le rouage. 


[0020] Plus précisément, la bascule 15 est agencée relativement au pignon 8 de la premiére chaussée 7 et relativement 
au pignon 14a de la deuxiéme chaussée 14de maniére qu'un déplacement angulaire de la bascule 15 autour de l'axe 
de flexion FL entraine un déplacement circulaire de la bascule 15 qui entraine une pénétration des dents de la roue de 
minuterie 6a sur une profondeur identique dans la denture du pignon 8 de la premiére chaussée 7 et dans la denture du 
pignon 14a de la deuxiéme chaussée 14. 


[0021] On notera à ce propos qu'un engrenage horloger a typiquement, à l'entraxe nominal, un jeu de denture est de 
l'ordre de 0.16 x le pas angulaire d'une denture. 


[0022] Soit par exemple pour un pignon de 20 dents un jeu angulaire de: 360720*0.16 soit: 2.68”. Pour une roue engrenant 
avec deux autres roues ou pignons comme dans le cas de la roue de minuterie du mouvement selon l'invention, le jeu 
angulaire se cumule, ce qui conduit à un jeu angulaire total de l'ordre 2x 2.68? soit 5,36”. Avec un tel jeu et compte tenu des 
tolérances de fabrication roues, il est difficile de garantir que la position de l'aiguille des minutes 4 portée par la chaussée 
14 en regard de l'échelle des minutes du cadran 5 et le nombre de coups des minutes sonnés donné par le limacon des 
minutes 11 porté par la chaussée soit en correspondance. Par conséquent, le mouvement de l'invention et notamment 
l'arrangement du mobile de minuterie 6 sur la bascule 17 dont la position est ajustable angulairement autour de l'axe de 
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flexion FL permet de faire varier simultanément les entraxes nominaux respectifs entre la roue de minuterie et les premiere 
7 et deuxième 14 chaussées et notamment de diminuer ces entraxes afin d’optimiser le jeu angulaire entre les dentures 
et permettre un engrenage avec un jeu angulaire assurant, d'une part, une correspondance parfaite entre la position des 
minutes et l'aiguille des minutes en regard du cadran et, d'autre part, une usure minimale des dentures en jeu. 


[0023] En se référant plus particulièrement aux fig. 3, 8a et 4 et 4a on voit la roue de minuterie 6a selon respectivement 
deux positions de réglage de la pénétration de sa denture dans la denture des pignons 8 et 14a des première et deuxième 
chaussées 7 et 14. 


[0024] Aux fig. 3 et 3a on voit que l’entraxe nominal entre la roue de minuterie 6a et les pignons 8 et 14a des première 
7 et deuxième chaussées 14 a été réduit de telle manière que le jeu angulaire entre les dentures de cette roue et ces 
pignons est quasiment nul. Une telle configuration n’est pas optimale notamment en termes d’usure, même si elle assure 
une correspondance parfaite entre la position des minutes et l'aiguille des minutes en regard du cadran. 


[0025] Aux fig. 4 et 4a en revanche, l'entraxe nominal entre la roue de minuterie 6a et les pignons 8 et 14a des première 
7 et deuxième chaussées 14 a été réduit dans une moindre mesure par rapport aux fig. 3 et 8a de telle manière que 
le jeu angulaire entre les dentures de cette roue et ces pignons est compris entre 2° et 4°. Cela qui assure une usure 
minimale des dentures et garantit une correspondance parfaite entre la position des minutes et l'aiguille des minutes en 
regard du cadran. 


[0026] Avantageusement, la denture de la roue de minuterie, qui comporte le plus grand nombre de dents, peut présenter 
des dents 6c qui comprennent chacune des flancs d'entrainement 6d ayant un segment rectiligne formant un angle au 
sommet compris entre 2 et 10° afin de faciliter la pénétration de cette denture dans celle des roues en pignons avec 
lesquelles elle engrene lorsque l'entraxe nominale est réduit par le pivotement de la bascule 15 au moment de l'ajustement 
de la position du mobile de minuterie 6. 


Revendications 


1. Mouvement mécanique d'horlogerie comprenant un mécanisme de sonnerie, ledit mécanisme de sonnerie compor- 
tant au moins une premiére chaussée (7) munie d'un pignon (8) de premiére chaussée et sur laquelle est monté 
coaxialement au moins un limacon (11) destiné à coopérer avec un organe palpeur du mécanisme de sonnerie, la- 
dite premiére chaussée (7) étant agencée pour étre entrainée au moins indirectement par le rouage de finissage du 
mouvement, 
caractérisé en ce qu'il comprend en outre une deuxième chaussée (14) munie d'un pignon (14a) de deuxième chaus- 
sée, en ce que la deuxiéme chaussée (14) porte l'aiguille des minutes (4), en ce que le pignon (8) de premiére chaus- 
sée est d'une part en prise avec le rouage de finissage, et d'autre part avec une roue de minuterie (6a), en ce que la 
roue de minuterie (6a) est en prise avec le pignon (8) de premiére chaussée en ce que un pignon de minuterie (6b) 
est en prise avec une roue des heures (13) coaxiale à la deuxiéme chaussée (14) et en ce que la roue de minuterie 
(6a) est montée sur une bascule (15) agencée pour pivoter autour d'un point fixe et dont une position angulaire peut 
être ajustée par pivotement de façon à permettre un réglage de la position de la roue de minuterie (6a) relativement 
au pignon (8) de la premiére chaussée et au pignon(14a) de la deuxiéme chaussée. 


2. Mouvement mécanique d'horlogerie selon la revendication 1 caractérisé en ce que l'ajustement de la position angu- 
laire de la bascule (15) est réalisé au moyen d'un organe excentrique (18) se déplacant dans un logement (15c)prévu 
à une extrémité opposée (15b) au point fixe de la bascule (15). 


3. Mouvement mécanique d'horlogerie selon la revendication 2 caractérisé en ce que la bascule (15) est bloquée en 
position dans sa position angulaire ajustée par frottement entre l'excentrique (18) et le logement (15c) de la bascule 
(15). 


4. Mouvement mécanique d'horlogerie selon l'une quelconque des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que la roue 
de minuterie (16a) est montée libre en rotation autour d'un axe (16) qui s'étend perpendiculairement au plan du 
mouvement et en ce que bascule (15) s'étend dans un plan paralléle au plan du mouvement d'horlogerie. 


5. Mouvement mécanique d'horlogerie selon l'une quelconque des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que la bascule 
(15) est agencée relativement au pignon (8) de la première chaussée et relativement au pignon (14a) de la deuxième 
chaussée de maniére qu'un déplacement angulaire de la bascule résulte en une pénétration des dents de la roue 
de minuterie sur une profondeur identique dans la denture du pignon de la premiére chaussée et dans la denture 
du pignon de la deuxiéme chaussée. 


6. Mouvement mécanique d'horlogerie selon l'une quelconque des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que les dents 
de la roue de minuterie (Ga) comprennent chacune des flancs d'entrainement (6d) présentant un segment rectiligne 
formant un angle (a) au sommet compris entre 2 et 10*. 


7. Mouvement mécanique d'horlogerie selon l'une quelconque des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que la pre- 
miere chaussée (7) comprend un limacon des minutes (11), une surprise (10) et un limacon des quarts (9). 


10. 
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Mouvement mécanique dhorlogerie selon l’une quelconque des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que la roue 
de minuterie (6) est solidaire d’un pignon de minuterie coaxial à celle-ci et en ce que le pignon de minuterie est en 
prise avec une roue des heures (13). 


Mouvement mécanique d’horlogerie selon la revendication 8, caractérisé en ce que la roue des heures (13) est 
coaxiale à la deuxième chaussée (14) et en ce que la roue des heures (13) présente un canon (13a) entourant la 
deuxième chaussée (14) et dont l'extrémité porte une aiguille des heures (13). 


Piéce d'horlogerie, notamment une montre bracelet comportant un mouvement selon l'une des revendications 1 à 9. 
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(54) Boîte de pièce d'horlogerie avec poussoir. 


(57) L'invention a trait à une boîte (20) de montre, comportant un 
logement de guidage d'un poussoir (1) de fourniture d'énergie 
avec un organe de commande (2) manœuvrable par pression 
à l'encontre de moyens de rappel élastique (15) et solidaire de 
moyens d'entraînement (30). Le poussoir (1) ou la boîte (20) 
comporte une piste de came (18) plane, la boîte (20) ou le pous- 
soir (1) comporte un pivot (19) autour duquel pivote un bras (17) 
portant une goupille et suivant le profil de cette piste de came 
(18), laquelle comporte des coudes pointés vers le pivot (19) 
et définissant des positions stables de la goupille. Des rampes 
sont agencées de façon à ce que toute pression effectuée sur 
l'organe de commande (2) quand il est en arrêt entraîne la sortie 
de la goupille de sa position stable et sa course suivant cette 
pinte de came (18), sous l’action des moyens de rappel élastique 
(15), vers une autre position stable. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne une boîte de pièce d’horlogerie, comportant au moins un logement dans lequel est guidé un 
poussoir pour le remontage ou le réarmement d'un mécanisme, ou pour la fourniture d'énergie à un moyen de stockage 
ou à un mécanisme ou un circuit utilisateur, ledit poussoir étant mobile selon une trajectoire curviligne unique à l'encontre 
de moyens de rappel élastique et comportant un organe de commande qui est agencé pour être manœuvré au moins 
selon ladite trajectoire curviligne par pression d’un utilisateur à rencontre desdits moyens de rappel élastique et qui est 
solidaire de moyens d'entraînement. 


[0002] L'invention concerne encore une pièce dhorlogerie, notamment une montre, comportant une telle boîte, et dont 
un mobile d'entrée coopere avec un mécanisme ou un moyen de transformation ou/et stockage d'énergie. 


Arrière-plan de l’invention 


[0003] Le remontage par la couronne de montres de petite taille est souvent malcommode, surtout quand il s’agit de 
montres dame, ou extra-plates. Le port d'ongles longs chez l'utilisateur complique encore la tâche. 


Résumé de l'invention 


[0004] L'invention se propose de mettre au point un systéme de remontage plus ergonomique pour des montres de petite 
tailles, et qui puisse aussi convenir à d'autres fonctions d'une montre: déclenchement d'un chronographe, d'une répétition 
minutes, changement de fuseau, ou autre, tout en occupant un encombrement minimal à l'intérieur de la boite de montre. 


[0005] A cet effet, l'invention concerne une boite de piéce d'horlogerie selon la revendication 1. 
[0006] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant une telle boite. 


Description sommaire des dessins 


[0007] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, partielle, et en coupe longitudinale selon un axe de poussoir, 
une boite de montre et son poussoir selon l'invention, dans une variante particuliére non limitative 
où le poussoir a une course linéaire; 


les fig. 2à 6 représentent, de facon similaire à la fig. 1, un cycle cinématique complet de manoeuvre de ce 
poussoir; 
la fig. 7 représente, en vue en plan, le détail d'une piste de came que comporte le poussoir des figures 


précédentes, agencé pour la circulation d'une goupille de guidage positionnée à l'extrémité d'un 
bras articulé pivotant autour d'un pivot fixé à la boite; 


la fig. 8 représente, en vue en plan, une montre comportant une telle boite; 

les fig. 9 à 20 illustrent, en perspective les détails d'une autre construction sur le méme principe que celle des 
fig. 1 à 8: 

la fig. 9 représente, de dessus, la boite de montre, dans laquelle un capot de couverture, représenté en 


transparence, enferme le mécanisme de poussoir selon l'invention, et oü une plaque de liaison 
joint la partie actionnée par l'utilisateur avec le mécanisme interne, dont un bras pivotant coopére 
avec un sautoir logé sur le cóté de la boite; 


la fig. 10 est similaire à la fig. 9, le capot de couverture et la plaque de liaison étant démontés; 

la fig. 11 est un gros plan de la zone de la plaque de liaison; 

la fig. 12 montre, de dessous, le guidage d'une plaque méplate porteuse de la crémaillére et de la piste de 
came; 

la fig. 13 concerne le bras pivotant, et sa zone arriére de contact avec le sautoir; 

la fig. 14 représente la plaque de liaison; 

la fig. 15 montre, de dessus, la plaque méplate porteuse de la crémaillére et de la piste de came, qui com- 


porte un premier tourillon de guidage du ressort, et sur laquelle est fixée la plaque de liaison; 
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la fig. 16 est un détail de l'assemblage de l'organe de commande avec la plaque de liaison; 


la fig. 17 montre le maintien du ressort à ses deux extrémités par des tourillons, l’un solidaire de la plaque 
méplate, l’autre chassés dans la boîte; 


les fig. 18 et 19 montrent, de dessus, et de dessous, la plaque méplate seule; 


la fig. 20 représente le fond de la boîte aménagé pour la réception de ce poussoir. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 
[0008] L'invention concerne une boite 20 de pièce d’horlogerie, notamment de montre. 


[0009] Cette boite 20 comporte au moins un logement 26, dans lequel est guidé un poussoir 1, notamment et de facon non 
limitative pour le remontage ou le réarmement d'un mécanisme, ou pour la fourniture d'énergie à un moyen de stockage 
ou à un mécanisme ou un circuit utilisateur. 


[0010] Ce poussoir 1 est mobile, selon une trajectoire curviligne unique, à rencontre de moyens de rappel élastique 15, 
et il comporte un organe de commande 2, tel qu'une couronne ou similaire, qui est agencé pour étre manoeuvré au moins 
selon la trajectoire curviligne par pression d'un utilisateur à rencontre des moyens de rappel élastique 15. 


[0011] Dans des variantes non illustrées, l'organe de commande 2 peut étre manoeuvré en pivotement, ou comporter un 
organe secondaire coaxial commandé en translation ou/et pivotement. 


[0012] Cet organe de commande 2 est solidaire de moyens d'entrainement 30, pour la fourniture de mouvement ou/et 
d'énergie à la fonction consommatrice de la piéce d'horlogerie. 


[0013] Selon l'invention, le poussoir 1, ou respectivement la boite 20, comporte une piste de came 18 fermée et plane. 
Et la boite 20, ou respectivement le poussoir 1, comporte, à l'extrémité d'un bras pivotant 17 autour d'un pivot 19 fixé 
à la boite 20 ou respectivement au poussoir 1, une goupille de guidage 16, qui est agencée pour suivre le profil de la 
piste de came 18. 


[0014] Ce bras pivotant 17 est agencé pour pivoter dans un plan paralléle à celui de la piste de came 18. 


[0015] La piste de came 18 comporte au moins deux coudes pointés vers le pivot 19 et définissant des positions stables 
23, 24, de la goupille de guidage 16, qui correspondent à des positions stables de l'organe de commande 2. 


[0016] L'invention est illustrée de façon non limitative, sur les figures, avec deux tels coudes, et deux positions stables. 


[0017] Le profil de la piste de came 18 comporte des rampes, qui sont agencées de facon à ce que toute pression effectuée 
sur l'organe de commande 2, quand il est en arrét, chaque position d'arrét correspondant à une position stable 23,24, 
entraine la sortie de la goupille de guidage 16 de cette position stable 23, 24, et autorise sa course, sous l'action des 
moyens de rappel élastique 15, vers une autre position stable 24, 23. 


[0018] Plus particulièrement, le profil de la piste de came 18 est agencé de façon à imposer un parcours en sens unique 
de la goupille de guidage 16 dans la piste de came 18. 


[0019] De facon avantageuse, pour faciliter les changements de position de la goupille de guidage 16 par rapport à la piste 
de came 18 lors des mouvements relatifs de l'une à l'autre, ces au moins deux coudes sont décalés transversalement par 
rapport au pivot 19 le long de la trajectoire, tel que visible sur la fig. 7. 


[0020] Cette fig. 7 illustre une réalisation particuliére non limitative, oü la piste de came 18 comporte: 


— entre une première position stable 23 correspondant à une extrémité axiale de la course du poussoir 1, et une première 
position instable 21, une premiére branche C à parcourir par la goupille de guidage 16 sous l'action d'une pression 
de l'utilisateur sur l'organe de commande 2; 

— entre la première position instable 21 et une deuxième position stable 24 une deuxième branche D à parcourir par la 
goupille de guidage 16 sous l'action des moyens de rappel élastique 15; 

— entre la deuxième position stable 24 et une deuxième position instable 22 une troisième branche A à parcourir par la 
goupille de guidage 16 sous l'action d'une pression de l'utilisateur sur l'organe de commande 2; 

— et entre la deuxième position instable 22 et la première position stable 23 une quatrième branche B à parcourir par la 
goupille de guidage 16 sous l'action des moyens de rappel élastique 15. 


[0021] Les fléches noires de la figure correspondant aux trajets C et A concernent les phases de mouvement sous l'action 
d'une pression de l'utilisateur sur l'organe de commande 2, tandis que les fléches blanches correspondant aux trajets D 
et B concernent les phases de mouvement effectuées sous l'action des moyens de rappel élastique 15. Il en est de même 
des fig. 3 à 6, qui illustrent respectivement, depuis la position d'arrét de la fig. 2, les différents trajets A, B, C et D. Les 
deux positions stables du poussoir 1 correspondent à des élongations L1 et L3 de l'extrémité de l'organe de commande 
2 par rapport à une surface de référence de la boite 20, tandis que les positions transitoires instables des fig. 3 et 5 
correspondent à une élongation L2 (qui pourrait prendre des valeurs différentes entre l'une et l'autre selon la forme du 
profil de la piste de came 18,qui, sur l'exemple de la fig. 7, comporte le même écart longitudinal entre la première position 
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stable 23 et la premiere position instable 21 d'une part, et entre la premiere position stable 23 et la deuxieme position 
instable 22 d’autre part; mais ces écarts pourraient aussi être différents. Sur la fig. 7, la branche C comporte deux rampes 
de sens inverse, avec une position dinflexion 26, et la branche B comporte une partie droite suivie d'une rampe après 
le passage par une position d'inflexion 25. 


[0022] Plus particulièrement, le bras pivotant 17 est libre en pivotement, son pivotement résulte du positionnement relatif 
entre la piste de came 18 et le pivot 19 au cours de la course relative de l’un par rapport à l’autre. 


[0023] Plus particulièrement, la trajectoire curviligne est plane, comme dans le cas des figures. 
[0024] Plus particulièrement encore, la trajectoire curviligne suit une direction linéaire DL. 


[0025] Plus particulièrement, le moyen d'entraînement 30 comporte au moins une crémaillère agencée pour coopérer 
avec un mobile d'entrée 31 que comporte la boîte 20. 


[0026] Dans d'autres variantes non illustrées, ce moyen d'entrainement peut étre un simple doigt actionnant une bascule 
ou similaire, une friction, un ressort, ou autre. 


[0027] Plus particuliérement, pour une exécution économique illustrée par les figures, les moyens de rappel élastique 15 
comportent au moins un ressort hélicoidal logé dans une chambre ou dans un tube 12 logé dans un alésage de la boite 
20 et en appui frontal sur une butée 13 comportant un guidage axial du ressort. Dans la variante illustrée, la fig. 1 montre 
un tel tube 12 dans un alésage de la boite 20, ce tube 12 est solidaire d'une équerre fixée par des vis 11 à un élément de 
structure du poussoir 1; le tube 12 comporte de préférence un percage ou similaire pour l'évacuation de l'air. La butée 13 
illustrée par les figures consiste, de facon non limitative, en un bouchon logé dans l'alésage de la boite, et qui comporte un 
guidage axial intérieur du ressort. Une autre variante consiste à loger le ressort dans une gorge frontale ménagée dans 
la boite 20. Dans la variante oü la trajectoire du poussoir est linéaire, il est important est de veiller à un bon alignement 
entre l'organe de commande 2 et le tube 12. 


[0028] Plus particulièrement, le poussoir 1 comporte une plaque 9 sensiblement méplate dans laquelle est ménagée la 
piste de came 18, et qui constitue un tel élément de structure, et qui est fixée par une autre vis 10 à l'organe de commande 2. 


[0029] Plus particulièrement, le poussoir 1 comporte, au niveau de cet organe de commande 2, une partie cylindrique 6 
qui comporte au moins une gorge 7 de logement d'au moins un joint d'étanchéité 8 en contact, sur la totalité de la course 
du poussoir 1, avec un alésage cylindrique que comporte le logement 26 de la boite 20. 


[0030] Les fig. 9 à 20 illustrent une autre variante de construction, comportant un peu plus de composants, car conçue 
pour un montage et un démontage plus faciles. 


[0031] Cette variante non limitative comporte, pour améliorer la stabilité du levier pivotant 17, un ressort bistable, qui est 
un sautoir 43, qui agit sur un profil arrière 56 du levier pivotant 17, lequel profil arrière 56 est sensiblement en vé mâle. 


[0032] D'autres solutions alternatives peuvent aussi convenir pour améliorer la stabilité du levier pivotant 17: friction par 
un joint polymére ou similaire sur l'axe, lanternage, interposition d'un clinquant, ressort de friction latéral, ressort bistable. 


[0033] Le moyen d'entrainement 30 comporte ici aussi une crémaillére. Un composant unique, sous la forme d'une plaque 
9 sensiblement méplate regroupe cette crémaillére 30, la piste de came 18, ainsi qu'un premier tourillon 47 de guidage 
des moyens de rappel élastique 15, qui comportent là aussi au moins un ressort hélicoidal. Ce dernier est guidé à son 
autre extrémité par un deuxiéme tourillon 130, logé dans un percage 58 de la boite 20. La plaque 9 comporte encore 
une goupille 44, qui s'étend de part et d'autre d'une partie méplate de la plaque 9, et qui est perpendiculaire au premier 
tourillon 47, lequel s'étend dans le plan de la boite 20. Une implantation 55 est destinée à recevoir une cheville ou une vis 
46 pour la fixation d'une plaque de liaison 41, au travers d'un orifice 53 que comporte celle-ci, sur la plaque 9, positionnée 
par la goupille 44 dans un alésage 54 de la plaque de liaison 41. 


[0034] Cette plaque de liaison 41 comporte une ouverture 51, de profil complémentaire à celui d'un bossage 52, que 
comporte ici l'extrémité de la partie cylindrique 6 de l'organe de commande 2. L'ouverture 51 et le bossage 52 sont ici 
sensiblement carrés, de facon à assurer le parallélisme de la tige 2 du poussoir 1 et de la crémaillére. L'immobilisation 
est ensuite faite par une vis 45 fixée dans un taraudage que comporte le bossage 52. La partie cylindrique 2 peut étre, 
ainsi, trés courte, et le montage est grandement facilité. 


[0035] La partie inférieure de la goupille 44 coopére avantageusement avec une premiére rainure oblongue 48, que 
comporte la boite 20. A l'opposé, une autre goupille 59 solidaire de la plaque 9 coulisse dans une deuxiéme rainure 
oblongue 49 de la boite 20. Naturellement un guidage inverse est également possible, mais consomme davantage de 
place. 


[0036] Un capot de couverture 42, ou un pont d'armage, limite le débattement des différents composants, et en particulier 
prévient tout flambage du ressort 15. 


[0037] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre 100, comportant une telle boite 20, 
et dont un mobile d'entrée 31 coopére avec un mécanisme ou un moyen de transformation ou/et stockage d'énergie. 


[0038] Dans une variante, la montre 100 comporte un mécanisme de répétition minutes commandé par un poussoir 1, 
qui constitue une alternative avantageuse aux targettes usuelles. 
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[0039] Dans une autre variante, la montre 100 comporte au moins un barillet de stockage d'énergie et au moins un cliquet 
entre un mobile d'entrée 31 et le au moins un barillet. 


[0040] Dans une autre variante encore, la montre 100 comporte une pluralité de poussoirs 1. 


[0041] Les possibilités de l'invention sont très larges. 


[0042] Dans son application à une fonction de remontage, l'invention apporte une grande facilité de manœuvre pour des 
montres dame, des petites montres, des montres extra-plates, et similaires. 


[0043] L'invention permet, encore, la réduction de l'encombrement dans le mouvement, en particulier grâce à l'utilisation 
d’un mécanisme de commande sensiblement plat. 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


Boîte (20) de pièce dhorlogerie, comportant au moins un logement (26) dans lequel est guidé un poussoir (1) pour 
le remontage ou le rearmement d'un mécanisme, ou pour la fourniture d'énergie à un moyen de stockage ou à un 
mécanisme ou un circuit utilisateur, ledit poussoir (1) étant mobile selon une trajectoire curviligne unique à rencontre 
de moyens de rappel élastique (15) et comportant un organe de commande (2) qui est agencé pour être manœuvré au 
moins selon ladite trajectoire curviligne par pression d’un utilisateur à rencontre desdits moyens de rappel élastique 
(15) et qui est solidaire de moyens d'entraînement (30), caractérisée en ce que ledit poussoir (1) ou respectivement 
ladite boîte (20) comporte une piste de came (18) fermée et plane, et en ce que ladite boîte (20) ou respectivement 
ledit poussoir (1) comporte, à l’extrémité d'un bras pivotant (17) autour d'un pivot (19) fixé à ladite boîte (20) ou 
respectivement audit poussoir (1), ledit bras pivotant (17) étant agencé pour pivoter dans un plan parallèle à celui de 
ladite piste de came (18), une goupille de guidage (16) agencée pour suivre le profil de ladite piste de came (18), 
laquelle comporte au moins deux coudes pointés vers ledit pivot (19) et définissant des positions stables (23; 24) de 
ladite goupille de guidage (16) correspondant à des positions stables dudit organe de commande (2), et en ce que 
le profil de ladite piste de came (18) comporte des rampes agencées de façon à ce que toute pression effectuée sur 
ledit organe de commande (2) quand il est en arrêt correspondant à une dite position stable (23; 24) entraîne la sortie 
de ladite goupille de guidage (16) de cette dite position stable (23; 24) et autorise sa course, sous l'action desdits 
moyens de rappel élastique (15), vers une autre dite position stable (24; 23). 


Boite (20) selon la revendication 1, caractérisée en ce que le profil de ladite piste de came (18) est agencé de facon 
à imposer un parcours en sens unique de ladite goupille de guidage (16) dans ladite piste de came (18). 


Boite (20) selon la revendication 1 ou 2, caractérisée en ce que lesdits au moins deux coudes sont décalés transver- 
salement par rapport audit pivot (19) le long de ladite trajectoire. 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisée en ce que ladite piste de came (18) comporte, entre une 
premiére position stable (23) correspondant à une extrémité axiale de la course dudit poussoir (1), et une premiére 
position instable (21), une premiére branche (C) à parcourir par ladite goupille de guidage (16) sous l'action d'une 
pression de l'utilisateur sur ledit organe de commande (2), entre ladite premiére position instable (21) et une deuxiéme 
position stable (24) une deuxiéme branche (D) à parcourir par ladite goupille de guidage (16) sous l'action desdits 
moyens de rappel élastique (15), entre ladite deuxiéme position stable (24) et une deuxiéme position instable (22) 
une troisiéme branche (A) à parcourir par ladite goupille de guidage (16) sous l'action d'une pression de l'utilisateur 
sur ledit organe de commande (2), et entre ladite deuxième position instable (22) et ladite première position stable 
(23) une quatriéme branche (B) à parcourir par ladite goupille de guidage (16) sous l'action desdits moyens de rappel 
élastique (15). 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisée en ce que ledit bras pivotant (17) est libre en pivotement, 
Son pivotement résultant du positionnement relatif entre ladite piste de came (18) et ledit pivot (19) au cours de la 
course relative de l'un par rapport à l'autre. 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisée en ce que ledit bras pivotant (17) est libre en pivotement, 
son pivotement résultant du positionnement relatif entre ladite piste de came (18) et ledit pivot (19) au cours de la 
course relative de l'un par rapport à l'autre, et soumis à l'appui d'un ressort bistable (43). 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisée en ce que ladite trajectoire curviligne est plane. 
Boite (20) selon la revendication 7, caractérisée en ce que ladite trajectoire curviligne suit une direction linéaire (DL). 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisée en ce que ledit moyen d'entrainement (30) comporte au 
moins une crémaillére agencée pour coopérer avec un mobile d'entrée (31) que comporte ladite boite (20). 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 9, caractérisée en ce que lesdits moyens de rappel élastique (15) 
comportent au moins un ressort hélicoidal logé dans une chambre ou dans un tube (12) logé dans ladite boite (20) 
et en appui frontal sur une butée (13) comportant un guidage axial dudit ressort. 


Boite (20) selon l'une des revendications 1 à 9, caractérisée en ce que lesdits moyens de rappel élastique (15) 
comportent au moins un ressort hélicoidal logé entre ladite boite (20) et un capot de couverture (42), et maintenu à 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 
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ses deux extrémités distale par, d'une part un premier tourillon (47) monté solidaire desdits moyens d’entrainement 
(30), et d'autre part un deuxième tourillon (130) fixé à ladite boîte (20). 


Boîte (20) selon l’une des revendications 1 à 11, caractérisée en ce que ledit poussoir (1) comporte une plaque (9) 
sensiblement méplate qui regroupe une crémaillère (30), ladite piste de came (18), ainsi qu’un premier tourillon (47) 
de guidage desdits moyens de rappel élastique (15). 


Boîte (20) selon la revendication 12, caractérisée en ce que ladite plaque (9) comporte encore deux goupilles (44,59), 
perpendiculaires au plan de ladite boîte (20), et qui sont guidée dans des rainures oblongues (48, 49), que comporte 
ladite boîte (20), et en ce que laite plaque (9) comporte des moyens de fixation pour la fixation d’une plaque de liaison 
(41) coopérant avec une extrémité dudit organe de commande (2). 


Boîte (20) selon la revendication 13, caractérisée en ce que ladite plaque de liaison (41) comporte une ouverture (51), 
de profil complémentaire à celui d'un bossage (52), que comporte l’extrémité dudit organe de commande (2), et dont 
la forme assure le parallélisme dudit organe de commande (2), et de ladite crémaillère (30). 


Boîte (20) selon l’une des revendications 1 à 14, caractérisée en ce que ledit poussoir (1) comporte une plaque (9) 
sensiblement méplate dans laquelle est ménagée ladite piste de came (18). 


Boîte (20) selon l’une des revendications 1 à 15, caractérisée en ce que ledit poussoir (1 ) comporte une partie 
cylindrique (6) comportant au moins une gorge (7) de logement d'au moins un joint d'étanchéité (8) en contact, sur 
la totalité de la course dudit poussoir (1), avec un alésage cylindrique que comporte ledit logement (26) de ladite 
boîte (20). 


Montre (100) comportant une boîte (20) selon l'une des revendications 1 à 16, dont un dit mobile d'entrée (31) coopere 
avec un mécanisme ou un moyen de transformation ou/et stockage d'énergie. 


Montre (100) selon la revendication 17, caractérisée en ce que ladite montre (100) comporte un mécanisme de 
répétition minutes commandé par un dit poussoir (1). 


Montre (100) selon la revendication 17 ou 18, caractérisée en ce que ladite montre (100) comporte au moins un 
barillet de stockage d'énergie et au moins un cliquet entre un dit mobile d'entrée (31) et ledit au moins un barillet. 


Montre (100) selon l’une des revendications 17 à 19, caractérisée en ce que ladite montre (100) comporte une pluralité 
de dits poussoirs (1). 
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Description 


Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d'affichage dhorlogerie comportant au moins un afficheur rotatif, pour 
l'affichage d'une grandeur autre que l'heure du temps courant, ou respectivement pour l'affichage d'une position au sein 
d'un cycle. 


[0002] Ce mécanisme d'affichage est plus particulièrement un mécanisme de chronographe. 


[0003] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes d'affichage d'horlogerie. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Certains affichages de piéces d'horlogerie sont parfois difficiles à lire, en particulier quand la piéce d'horlogerie est 
une montre de petites dimensions, comme une montre dame, ou encore une montre compliquée, comportant un grand 
nombre d'affichages, chacun occupant alors une surface nécessairement restreinte, ou venant en superposition d'autres 
afficheurs, ce qui peut rendre l'interprétation imprécise pour l'utilisateur, ce qui est paradoxal quand il s'agit d'une mesure 
de précision du temps. 


[0006] La lecture d'un affichage peut encore étre perturbée par une faible luminosité ambiante comme en plongée, ou 
dans certaines plages horaires de nuit ou de crépuscule, ou au contraire étre perturbée par des éclairages parasites 
générateurs d'ombres rendant les indications illisibles, ou encore en raison d'une déficience visuelle de l'utilisateur ou de 
conditions particuliéres d'emploi, comme le vol de nuit ou certaines opérations particuliéres. C'est d'ailleurs la raison pour 
laquelle les horlogers du XVIIIème et du XIXème siècle ont développé les montres à sonnerie, au passage ou à répétition, 
ou encore les montres à tact permettant d'avoir une information tactile. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de coupler à un affichage visuel classique un affichage sonore, ou de remplacer un affi- 
chage visuel classique par un affichage sonore, et, à cet effet, concerne un mécanisme d'affichage d'horlogerie selon 
la revendication 1. 


[0008] Ce mécanisme d'affichage est plus particulièrement un mécanisme de chronographe comportant un limaçon des 
secondes solidaire d'un mobile de chronographe pour le décompte des secondes et coopérant avec une piéce des se- 
condes, et un limaçon des minutes solidaire d'un mobile de compteur minutes pour le décompte des minutes et coopérant 
avec une piéce des minutes, pour, aprés le chronométrage d'une durée, sonner les minutes et les secondes de la durée 
chronométrée. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de façon schématisée, et en plan, un premier niveau d'un mécanisme d'affichage selon 
l'invention, qui est un mécanisme de chronographe, comportant au moins un mobile de chronographe 
pour le décompte des secondes, et un mobile de compteur minutes pour le décompte des minutes, 
chacun équipé d'un limacon avec lequel coopere une pièce de sonnerie, respectivement pièce des se- 
condes et piéce des minutes, d'un mécanisme de sonnerie à la demande, analogue à un mécanisme de 
répétition minutes; 


la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, un deuxiéme niveau ou est visible une came des dizaines co- 
axiale au mobile de chronographe, avec laquelle coopére une piéce des dizaines; 


la fig. 3 représente, de facon similaire à la fig. 1, un détail de l'organe de commande de ce mécanisme de son- 
nerie, entrainant une crémaillére, puis un pignon de crémaillére, puis les différentes piéces de sonnerie 
pour pivoter les différentes levées actionnant la levée des marteaux de percussion sur les timbres; 


la fig. 4 est un schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie, notamment une montre, oü le mécanisme de 
sonnerie est distinct du mécanisme d'affichage; 
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la fig. 5 est un schéma-blocs représentant une pièce d'horlogerie, notamment une montre, où le mécanisme de 
sonnerie est intégré au mécanisme d'affichage. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne un mécanisme d'affichage 500 dhorlogerie, pour une pièce d’horlogerie 1000, notamment 
une montre, ou une pendule. 


[0012] Cette pièce dhorlogerie 1000 comporte classiquement un mouvement, et des moyens de stockage d'énergie, pour 
au moins l'entraînement d'un oscillateur, qui ne sont pas détaillés ici. Cette pièce d'horlogerie 1000 peut encore comporter 
une boîte à musique. 


[0013] Ce mécanisme d'affichage 500 comporte au moins un afficheur rotatif, tel qu'aiguille, disque, ou similaire, pour 
l'affichage d'une grandeur autre que l'heure du temps courant, ou respectivement pour l'affichage cyclique d'une position 
au sein d'un cycle. 


[0014] Par «grandeur autre que l'heure du temps courant», on entend une grandeur telle qu'une durée pour un mécanisme 
de chronographe, ou un décompte d'actions sur un poussoir pour un appareil d'arbitrage sportif, ou similaire. 


[0015] Par «affichage d'une position au sein d'un cycle», on entend un affichage dont la valeur revient périodiquement au 
fil du temps, tel qu'un affichage jour/nuit, un affichage AM/PM (matin/aprés-midi), un affichage de saison printemps/été/ 
automne/hiver, un affichage de phase de lune nouvelle lune/premier quartier/pleine lune/dernier quartier, un affichage de 
marée, un affichage du jour de la semaine, un affichage du mois de l'année, un affichage de quantiéme, ou similaire. 


[0016] Selon l'invention, ce mécanisme d'affichage 500 est un mécanisme d'affichage sonore. A cet effet, l'afficheur rotatif 
est solidaire, au moins en rotation, d'un limaçon dont le pourtour coopere avec le palpeur d'une pièce de sonnerie que 
comporte un mécanisme de sonnerie 1, lequel est intégré ou juxtaposé au mécanisme d'affichage 500, pour sonner une 
valeur numérique caractéristique de la grandeur, ou respectivement de la position au sein du cycle. 


[0017] L'invention est décrite plus particuliérement, et non limitativement, pour un affichage effectué à la demande, par 
action d'un utilisateur sur un organe de commande, tel que poussoir, targette, couronne, lunette, ou tout autre actionneur. 


[0018] Naturellement l'invention peut aussi étre mise en oeuvre avec un automatisme de déclenchement. Par exemple, 
dans le cas particulier d'un mécanisme de chronographe exposé ci-aprés, la commande d'arrét du mécanisme de chrono- 
graphe peut étre utilisée pour déclencher une temporisation, notamment de durée réglable, à la fin de laquelle une lecture 
peut étre déclenchée par le mouvement de la piéce d'horlogerie, analogue à une sonnerie au passage, déclenchant l'envoi 
de chaque pièce de sonnerie en lecture sur le limaçon correspondant. 


[0019] Dans l'application particuliére et non limitative illustrée par les figures, ce mécanisme d'affichage 500 est un mé- 
canisme de chronographe 100, qui comporte au moins un mobile de chronographe 2 pour le décompte des secondes, et 
un mobile de compteur minutes 20 pour le décompte des minutes. 


[0020] Ce mécanisme de chronographe 100 selon l'invention comporte au moins un limaçon des secondes 3 solidaire 
en rotation du mobile de chronographe 2, et dont le pourtour est agencé pour coopérer avec un palpeur que comporte 
une piece des secondes 8. Il comporte encore au moins un limaçon des minutes 21 solidaire en rotation du mobile de 
compteur minutes 20, et dont le pourtour est agencé pour coopérer avec un palpeur que comporte une piéce des minutes 
22. La piéce des minutes 22 et la piéce des secondes 8 sont agencées pour fournir, aprés l'arrét en fin d'une mesure de 
durée d'une durée chronométrée effectuée par le mécanisme de chronographe 100, les informations relatives à la durée 
chronométrée, respectivement en minutes et secondes, à un mécanisme de sonnerie 1 que comporte le mécanisme de 
chronographe 100 ou auquel est juxtaposé le mécanisme de chronographe 100, pour sonner au moins les minutes et les 
secondes de la durée chronométrée. Ce mécanisme de sonnerie 1 comporte la piéce des secondes 8 et la piéce des 
minutes 22, pour sonner au moins les minutes et les secondes de la durée chronométrée. 


[0021] Ce mécanisme de chronographe 100 constitue ainsi, combiné avec le mécanisme de sonnerie 1, un mécanisme 
de répétition chronographe. 


[0022] Plus particulièrement, le mécanisme de chronographe 100 comporte encore une came de durée intermédiaire, 
solidaire en rotation du limaçon des secondes 3 et du mobile de chronographe 2, et comportant des portées 240 de 
durée égale et sous-multiple entiére d'une minute, et dont le pourtour est agencé pour coopérer avec un palpeur que 
comporte une piéce de durée intermédiaire que comporte le mécanisme de sonnerie 1, pour sonner les minutes, les 
durées intermédiaires, et les secondes de la durée chronométrée. Cette came de durée intermédiaire constitue un limacon, 
dont chaque portée 240 correspond à une valeur de rayon différente des autres. Plus particuliérement, et tel qu'illustré 
par les figures, la came de durée intermédiaire est une came des dizaines 24, comportant six portées 240, et agencée 
pour décompter les dizaines de secondes, et la piéce de durée intermédiaire correspondante est une piéce des dizaines 
26. Naturellement, d'autres divisions peuvent étre réalisées, notamment une came des trentaines, des vingtaines, des 
quinzaines, des douzaines, ou autre. La came des dizaines 24 est plus facile à interpréter par l'utilisateur, et le nombre 
des divisions du limagon des secondes 3 qui lui est associé, comportant ici six bras 310 avec chacun dix encoches 320, 
et qui correspond à la derniére sonnerie effectuée, est suffisamment réduit pour étre bien percu de l'utilisateur. 
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[0023] Dans une realisation particuliere, le mecanisme de sonnerie 1 est un module additionnel, qui comporte une platine 
de sonnerie, laquelle comporte des moyens d'indexage complémentaire qui sont agences pour coopérer avec des moyens 
d'indexage que comporte le mécanisme de chronographe 100. 


[0024] Plus particulièrement, le mécanisme de chronographe 100 est un module additionnel, qui comporte comportant une 
platine de chronographe, laquelle comporte des moyens principaux d'indexage complémentaire agencés pour coopérer 
avec des moyens principaux d'indexage que comporte une piéce d'horlogerie 1000. 


[0025] Dans la réalisation particulière illustrée, le mécanisme de sonnerie 1 comporte un palpeur des minutes 22, qui 
est agencé pour coopérer, d'une part en lecture avec le limacon des minutes 21, et d’autre part avec une crémaillère 33 
engrenant avec un pignon de crémaillère 31 solidaire en rotation d'un rochet des minutes 32 pour entraîner une levée des 
minutes 34, pour entraíner un premier marteau 35. 


[0026] Le mécanisme de sonnerie 1 comporte une piéce des dizaines 26, qui est agencée pour coopérer, d'une part 
en lecture avec une came des dizaines 24 solidaire en rotation du mobile de chronographe 2, et d'autre part avec une 
première levée des dizaines 30, pour entraîner le premier marteau 35 ou plus classiquement un deuxième marteau 13, et 
avec une deuxieme levée des dizaines 29 pour entrainer respectivement un deuxieme marteau 13 ou plus classiquement 
le premier marteau 35. 


[0027] Ce mécanisme de sonnerie 1 comporte encore une piéce des secondes 8, qui est agencée pour coopérer, d'une 
part en lecture avec le limaçon des secondes 3, et d'autre part avec une levée des secondes 12 pour entraîner ce deuxième 
marteau 13, ou bien un troisième marteau. En effet, l'invention est illustrée avec un système simplifié comportant unique- 
ment un premier timbre 40, plus grave qu’un deuxième timbre 17, et uniquement un premier marteau 35 et un deuxième 
marteau 16. Bien sûr il est possible d'utiliser un mécanisme de sonnerie 1 comportant davantage de timbres, et de diffé- 
rencier complètement la tonalité correspondant à chaque pièce de sonnerie. 


[0028] En somme, ce mécanisme de chronographe 100, dit aussi «Chrono Chime» comporte un mécanisme de sonnerie 
1 avec un agencement identique à celui d’un mécanisme de répétition minutes à quarts, où les heures sont remplacées 
par les minutes, les quarts sont remplacés par les dizaines de secondes, et les minutes sont remplacées par les secondes. 
L'homme du métier n'a aucune difficulté à transposer l'agencement classique d'une répétition minutes à l'invention. Il 
peut se référer avec profit à l'ouvrage de Francois LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions horlogères, Bienne 
(Suisse), 1985, ISBN 2-88175-000-1, qui expose de façon détaillée les mécanismes de base constitutifs des mécanismes 
de sonnerie, aux pages 97 à 205, sous différents chapitres: 

— sonneries, répétition antique, répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0029] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0030] Plus particulièrement, le mécanisme de sonnerie 1 comporte une commande darmage 39, qui est agencée pour 
déclencher la lecture de la durée chronométrée sur les limacons et cames, et pour entraîner la crémaillère 33 à rencontre 
de moyens de rappel élastique constituant les moyens moteurs de l'affichage sonore pour mouvoir, d'une part un pignon 
de crémaillére 31 solidaire du rochet des minutes 32 pour la sonnerie des minutes écoulées, et d'autre part la piéce 
des dizaines 26 puis la piéce des secondes 8 pour la sonnerie des dizaines de secondes puis des secondes écoulées, 
avec un agencement identique à celui d'un mécanisme de répétition minutes à quarts oü les heures sont remplacées par 
les minutes, les quarts sont remplacés par les dizaines de secondes, et les minutes sont remplacées par les secondes. 
Notamment l'attelage de la piéce des dizaines 26 et de la piéce des secondes 8 est similaire à celui d'une répétition 
minutes à quarts. 


[0031] Plus particulièrement, le limaçon des secondes 3 comporte des bras 310 identiques comportant des encoches 
320, chaque bras 31 correspondant à une durée intermédiaire sous-multiple entiére d'une minute. Et le mécanisme de 
sonnerie 1 comporte une surprise 4, qui est agencée pour prolonger temporairement l'extrémité de chaque bras 31 du 
limacon des secondes 3, pour prévenir une indication erronée à chaque changement de durée intermédiaire. 


[0032] Plus particulièrement, la durée intermédiaire de chaque bras 31 du limacon des secondes 3 est la méme que celle 
des portées 240 de la came de durée intermédiaire. 


[0033] Plus particuliérement, la surprise 4 et la came de durée intermédiaire comportent chacune une rainure oblongue 
330, respectivement 241, coopérant avec une goupille 230 que comporte le limacon des secondes 3. 


[0034] Les figures 1 à 3 montrent les constituants principaux du mécanisme de sonnerie: 


— la commande d'armage 39, la crémaillère 33, le bloc de sonnerie avec le pignon de crémaillère 31 et le rochet des 
minutes 32, la bascule de décrochement 5, le ressort tout-ou-rien 18le bras de crémaillére 25, le palpeur des minutes 
22 avec son ressort de palpeur des minutes 23, le limacon des minutes 21 et le mobile compteur des minutes 20; 
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一 au centre: le mobile de chronographe 2, le limacon des secondes 3, la came des dizaines 24, et la surprise 4; 

— un sautoir de surprise 6 et son ressort de surprise 7; 

— le doigt d'entraînement des dizaines 28 et le pignon de pièce des dizaines 27 au niveau du bloc de sonnerie, la pièce 
des dizaines 26 et le cliquet des secondes 11; 

— la pièce des secondes 8; 

— la levée des minutes 34, le premier marteau 35, le percuteur de premier marteau 35, le ressort de premier marteau 
87, le contre-ressort de premier marteau 38; 

— la première levée des dizaines 30 agissant sur le premier marteau 35, et la deuxième levée des dizaines 29 agissant 
sur le deuxième marteau 13; 

— la levée des secondes 12, le deuxième marteau 18, le percuteur de deuxième marteau 15, le ressort de deuxième 
marteau 14, le contre-ressort de deuxième marteau 16. 


[0035] Dans une réalisation particulière, le mécanisme de chronographe 100 comporte une rattrapante, dont l’afficheur 
est solidaire en rotation d’un limacon de rattrapante dont le pourtour coopére avec le palpeur d'une pièce de rattrapante 
que comporte le mécanisme de sonnerie 1. Il est envisageable de doubler tout le mécanisme de sonnerie: un pour le 
chronographe, et un deuxième pour la rattrapante, toutefois cette réalisation est encombrante et augmente sensiblement 
l'épaisseur d'une montre. Une autre réalisation plus complexe consiste à utiliser un mécanisme de sonnerie unique, qui 
sonne à la demande soit le chronographe soit la rattrapante. Dans une réalisation simplifiée et conforme à la quasi-totalité 
des mécanismes de rattrapante, la durée mesurée par la rattrapante est limitée à 60 secondes, ce qui évite de devoir 
décompter les minutes. 


[0036] Dans une autre réalisation non illustrée par les figures, le mécanisme d'affichage 500 comporte un afficheur rotatif 
est agencé pour l'affichage d'une position au sein d'un cycle, qui est un affichage jour/nuit, ou un affichage AM/PM, ou un 
affichage printemps/été/automne/hiver, ou un affichage nouvelle lune/premier quartier/pleine lune/dernier quartier. 


[0037] Plus particuliérement, l'afficheur rotatif est agencé pour l'affichage d'une position au sein d'un cycle, qui est un 
affichage de quantième par sonnerie de dizaines et unités, ou un affichage du jour de la semaine. 


[0038] L'invention peut mettre en oeuvre un mécanisme de sonnerie plus complexe que celui illustré par les figures, 
notamment avec plusieurs sonneries ou mélodies comme sur les demandes de brevets du méme déposant: sonnerie 
classique ou un jeu de mélodie, mécanisme de sonnerie à plusieurs étages avec des piéces à ráteaux différents. 


[0039] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage 500. 


[0040] Dans un mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est distinct du mécanisme d'affichage 500. 
[0041] Dans un mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est intégré audit mécanisme d'affichage 500. 


[0042] Si le mécanisme d'affichage sonore décrit ci-dessus est conçu comme un doublage d'un affichage visuel classique, 
il peut également se substituer à ce dernier. 


[0043] L'invention permet, par une transformation limitée, consistant au rajout de limacons aux mobiles d'affichage concer- 
nés sur des calibres existants, d'apporter à une piéce d'horlogerie, notamment une montre, des fonctionnalités nouvelles, 
et en particulier en utilisant des mécanismes de sonnerie existants, adaptés au cas d'espéce par l'emploi de piéces de 
sonnerie particuliéres. 


Revendications 


1. Mécanisme d'affichage (500) d'horlogerie comportant au moins un afficheur rotatif, pour l'affichage d'une grandeur 
autre que l'heure du temps courant, ou respectivement pour l'affichage d'une position au sein d'un cycle, caractérisé 
en ce que ledit mécanisme d'affichage (500) est un mécanisme d'affichage sonore, et en ce que ledit afficheur rotatif 
est solidaire au moins en rotation d'un limaçon dont le pourtour coopére avec le palpeur d'une pièce de sonnerie que 
comporte un mécanisme de sonnerie (1 ) intégré ou juxtaposé audit mécanisme d'affichage (500), pour sonner une 
valeur numérique caractéristique de ladite grandeur, ou respectivement de ladite position au sein dudit cycle. 


2. Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme d'affichage (500) est un 
mécanisme de chronographe (100) comportant un mobile de chronographe (2) pour le décompte des secondes, et 
un mobile de compteur minutes (20) pour le décompte des minutes, et en ce que ledit mécanisme de chronographe 
(100) comporte au moins un limacon des secondes (3) solidaire en rotation dudit mobile de chronographe (2) et dont 
le pourtour est agencé pour coopérer avec un palpeur que comporte une piéce des secondes (8), et comporte au 
moins un limacon des minutes (21) solidaire en rotation dudit mobile de compteur minutes (20) et dont le pourtour 
est agencé pour coopérer avec un palpeur que comporte une piéce des minutes (22), et en ce que ladite piéce 
des minutes (22) et ladite piéce des secondes (8) sont agencées pour fournir, aprés l'arrét en fin d'une mesure de 
durée d'une durée chronométrée effectuée par ledit mécanisme de chronographe (100), les informations relatives à 
la durée chronométrée, respectivement en minutes et secondes, à un mécanisme de sonnerie (1) que comporte ledit 
mécanisme de chronographe (100) ou auquel est juxtaposé ledit mécanisme de chronographe (100) et qui comporte 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 
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ladite piece des secondes (8) et ladite piece des minutes (22), pour sonner au moins les minutes et les secondes 
de ladite duree chronometree. 


Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit mécanisme de chronographe (100) 
comporte encore une came de durée intermédiaire solidaire en rotation dudit limaçon des secondes (3) et dudit mobile 
de chronographe (2) comportant des portées (240) de durée égale et sous-multiple entière d'une minute, et dont le 
pourtour est agencé pour coopérer avec un palpeur que comporte une pièce de durée intermédiaire que comporte 
ledit mécanisme de sonnerie (1 ), pour sonner les minutes, lesdites durées intermédiaires, et les secondes de ladite 
durée chronométrée. 


Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite came de durée intermédiaire est 
une came des dizaines (24) agencée pour décompter les dizaines de secondes, et en ce que ladite pièce de durée 
intermédiaire est une pièce des dizaines (26). 


Mécanisme d'affichage (500) selon l’une des revendications 2 à 4, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
(1) est un module additionnel comportant une platine de sonnerie qui comporte des moyens d'indexage complémen- 
taire agencés pour coopérer avec des moyens d'indexage que comporte ledit mécanisme de chronographe (100). 


Mécanisme d'affichage (500) selon l'une des revendications 2 à 5, caractérisé en ce que ledit mécanisme de chro- 
nographe (100) est un module additionnel comportant une platine de chronographe qui comporte des moyens prin- 
cipaux d'indexage complémentaire agencés pour coopérer avec des moyens principaux d'indexage que comporte 
une piéce d'horlogerie (1000). 


Mécanisme d'affichage (500) selon l'une des revendications 2 à 6, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
(1) comporte un dit palpeur des minutes (22) agencé pour coopérer, d'une part en lecture avec ledit limacon des 
minutes (21), et d'autre part avec une crémaillére (33) engrenant avec un pignon de crémaillére (31 ) solidaire en 
rotation d'un rochet des minutes (32) pour entrainer une levée des minutes (34) pour entrainer un premier marteau 
(35), une piéce des dizaines (26) agencée pour coopérer, d'une part en lecture avec une came des dizaines (24) 
solidaire en rotation dudit mobile de chronographe (2), et d'autre part avec une premiére levée des dizaines (30) pour 
entraîner ledit premier marteau (35) ou un deuxième marteau (13) et avec une deuxième levée des dizaines (29) 
pour entraîner respectivement un deuxième marteau (13) ou ledit premier marteau (35), et comporte encore une dite 
pièce des secondes (8) agencée pour coopérer, d'une part en lecture avec ledit limaçon des secondes (3), et d'autre 
part avec une levée des secondes (12) pour entrainer un deuxiéme marteau (13) ou un troisiéme marteau. 


Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) com- 
porte une commande d'armage (39) agencée pour déclencher la lecture de ladite durée chronométrée sur les li- 
maçons et cames et entraîner ladite crémaillère (33) à rencontre de moyens de rappel élastique constituant les moyens 
moteurs de l'affichage sonore pour mouvoir, d'une part un pignon de crémaillére (31) solidaire dudit rochet des mi- 
nutes (32) pour la sonnerie des minutes écoulées, et d'autre part ladite piéce des dizaines (26) puis ladite piéce des 
secondes (8) pour la sonnerie des dizaines de secondes puis des secondes écoulées, avec un agencement identique 
à celui d'un mécanisme de répétition minutes à quarts oü les heures sont remplacées par les minutes, les quarts sont 
remplacés par les dizaines de secondes, et les minutes sont remplacées par les secondes. 


Mécanisme d'affichage (500) selon l'une des revendications 2 à 8, caractérisé en ce que ledit limacon des secondes 
(3) comporte des bras (31) identiques comportant des encoches (32), chaque dit bras (31) correspondant à une durée 
intermédiaire sous-multiple entiére d'une minute, et en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) comporte une surprise 
(4) agencée pour prolonger temporairement l'extrémité de chaque dit bras (31) dudit limacon des secondes (3), pour 
prévenir une indication erronée à chaque changement de dite durée intermédiaire. 


Mécanisme d'affichage (500) selon les revendications 3 et 9, caractérisé en ce que ladite durée intermédiaire de 
chaque dit bras (31) dudit limacon des secondes (3) est la même que celle desdites portées (240) de ladite came 
de durée intermédiaire. 


Mécanisme d'affichage (500) selon les revendications 3 et 9, caractérisé en ce que ladite surprise (4) et ladite came 
de durée intermédiaire comportent chacune une rainure oblongue (33; 241) coopérant avec une goupille (230) que 
comporte ledit limacon des secondes (3). 


Mécanisme d'affichage (500) selon l'une des revendications 2 à 11, caractérisé en ce que ledit mécanisme de chro- 
nographe (100) comporte une rattrapante dont l'afficheur est solidaire en rotation d'un limacon de rattrapante dont le 
pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de rattrapante que comporte ledit mécanisme de sonnerie (1). 


Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit afficheur rotatif est agencé pour 
l'affichage d'une position au sein d'un cycle, qui est un affichage jour/nuit, ou un affichage AM/PM, ou un affichage 
printemps/été/automne/hiver, ou un affichage nouvelle lune/premier quartier/pleine lune/dernier quartier. 


Mécanisme d'affichage (500) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit afficheur rotatif est agencé pour 
l'affichage d'une position au sein d'un cycle, qui est un affichage de quantième par sonnerie de dizaines et unités, 
ou un affichage du jour de la semaine. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant un mécanisme d'affichage (500) selon l'une des revendications 1 à 14. 


16. 


17. 


18. 
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Piece d'horlogerie (1000) selon la revendication 15, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) est 
distinct dudit mécanisme d'affichage (500). 

Piece d'horlogerie (1000) selon la revendication 15, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) est 
intégré audit mécanisme d'affichage (500). 

Piece d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 15 à 17, caractérisée en ce que ladite pièce d’horlogerie 
(1000) est une montre. 
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Fig. 3 
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(54) Mécanisme de répétition chronographe avec sécurité. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 
(500) dhorlogerie à répétition chronographe pour l'affichage so- 
nore, par un mécanisme de sonnerie (1), d'une durée mesurée 
par un mécanisme de chronographe (100), ce mécanisme de 
sonnerie (1) comportant une commande d'armage (39) pour en- 
trainer une crémaillére (33) pour mouvoir un bloc de sonnerie 
comportant un pignon de crémaillére (31) solidaire d'un rochet 
de sonnerie (32), pour mouvoir une piéce de sonnerie pour la 
lecture de la grandeur concernée et déclencher une sonnerie 
correspondante. Ce mécanisme d'affichage sonore (500) com- 
porte, entre un mécanisme de commande que comporte le mé- 
canisme de chronographe (100) et la commande d'armage (39), 
un mécanisme de sécurité (40) agencé pour, selon la position du 
mobile de sonnerie, autoriser ou non la course d'une commande 
(56), du mécanisme de commande du mécanisme de chrono- 
graphe (100), laquelle commande (56) est agencée pour étre 
pivotée sous l'action d'un poussoir de départ de chronographe 
(562). 

L'invention concerne également une piéce d'horlogerie, no- 
tamment une montre, comportant un tel mécanisme d'affichage 
sonore (500). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d’affichage sonore, comportant un mécanisme de chronographe combiné a 
un mécanisme de sonnerie, agencé pour l'affichage sonore, par ledit mécanisme de sonnerie, d'une durée mesurée par 
ledit mécanisme de chronographe. 


[0002] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage sonore. 


[0003] L'invention concerne le domaine des mécanismes d'affichage d'horlogerie. 


Arrière-plan de l'invention 


[0004] Certains affichages de piéces d'horlogerie sont parfois difficiles à lire, en particulier quand la piéce d'horlogerie est 
une montre de petites dimensions, comme une montre dame, ou encore une montre compliquée, comportant un grand 
nombre d'affichages, chacun occupant alors une surface nécessairement restreinte, ou venant en superposition d'autres 
afficheurs, ce qui peut rendre l'interprétation imprécise pour l'utilisateur, ce qui est paradoxal quand il s'agit d'une mesure 
de précision du temps. 


[0005] La lecture d'un affichage peut encore étre perturbée par une faible luminosité ambiante comme en plongée, ou 
dans certaines plages horaires de nuit ou de crépuscule, ou au contraire étre perturbée par des éclairages parasites 
générateurs d'ombres rendant les indications illisibles, ou encore en raison d'une déficience visuelle de l'utilisateur ou de 
conditions particuliéres d'emploi, comme le vol de nuit ou certaines opérations particuliéres. C'est d'ailleurs la raison pour 
laquelle les horlogers du XVIIIème et du XIXème siècle ont développé les montres à sonnerie, au passage ou à répétition, 
ou encore les montres à tact permettant d'avoir une information tactile. 


[0006] La demande EP17 206 439.6 du méme déposant décrit un mécanise de chronographe lié à mécanisme de sonnerie 
externe ou interne pour effectuer, en particulier à la demande, un affichage sonore d'une durée mesurée par le mécanisme 
de chronographe, ce mécanisme constitue une répétition chronographe. Quand le mécanisme de sonnerie est en marche, 
les ráteaux de secondes et dizaines de secondes ainsi le palpeur des minutes peuvent se trouver dans la course des 
cames de secondes, dizaines de secondes et minutes. Si on venait à enclencher le mécanisme de chronographe (START), 
on risquerait d'arréter le mouvement, avec un fort risque de casse. C'est pourquoi il est nécessaire d'empécher qu'on 
puisse enclencher le mécanisme de chronographe pendant que le mécanisme de sonnerie est en marche. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose d'apporter une sécurité de fonctionnement à un mécanisme de répétition chronographe, 
couplant à un affichage visuel classique un affichage sonore, ou remplagant un affichage visuel classique par un affichage 
sonore, pour prévenir tout enclenchement du mécanisme de chronographe pendant que le mécanisme de sonnerie fonc- 
tionne. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de répétition chronographe d'horlogerie selon la revendication 1. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme de 
répétition chronographe. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 1et2 représentent, de façon schématisée, et en plan, un détail d'un mécanisme de répétition chronographe 
selon l'invention, montrant un mécanisme de sécurité selon l'invention entre le mécanisme de com- 
mande du mécanisme de chronographe, et le mécanisme de commande de la répétition de sonnerie, 
illustré dans le cas particulier et non limitatif oü le mécanisme de commande du mécanisme de chro- 
nographe comporte une roue à colonnes; 


la fig. 1 correspond à la position de repos du mécanisme de sonnerie, avec un poussoir d'armage en position 
d'attente, prét à la poussée d'une commande d'armage; 


la fig. 2 montre la position en fin de course de poussée de ce méme poussoir d'armage, aprés poussée com- 
pléte de cette commande d'armage, avec le déclenchement du pivotement d'une crémaillére de son- 
nerie initialisant un cycle de sonnerie de la valeur mesurée par le mécanisme de chronographe, tout 
déclenchement de la commande du mécanisme de chronographe est alors entravé par le mécanisme 
de sécurité selon l'invention; 
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la fig. 3 est un détail de la fig. 1, montrant l'extrémité d'un poussoir de départ de chronographe apte à agir sur 
une bascule de commande de chronographe; 


la fig. 4 est un détail de la fig. 2, montrant l'extrémité d'un poussoir de départ de chronographe en appui sur 
une bascule de commande de chronographe, laquelle est bloquée par un plot que comporte le méca- 
nisme de sécurité selon l'invention et qui empéche le pivotement de la bascule de commande de chro- 
nographe; 


la fig. 5 montre la bascule de commande de chronographe dans une position pivotée d'enclenchement du mé- 
canisme de chronographe, autorisée par le recul du plot du mécanisme de sécurité selon l'invention 
aprés l'achévement complet d'une sonnerie, notamment de la sonnerie de répétition chronographe; 


les fig. 6et7 sont des détails qui illustrent, dans deux positions correspondant respectivement aux fig. 1 et 2, la co- 
opération entre une premiére extrémité de la bascule de sécurité et une came à deux niveaux qui est 
solidaire du pignon de crémaillére; 


la fig. 8 est un schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie, notamment une montre, oü le mécanisme 
de sonnerie est intégré au mécanisme d'affichage. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 500 d'horlogerie, pour une piece d'horlogerie 1000, no- 
tamment une montre, ou encore un appareil de chronométrage sportif ou autre, ou encore une pendule, ou autre. 


[0012] Cette piéce d'horlogerie 1000 comporte classiquement un mouvement, et des moyens de stockage d'énergie, pour 
au moins l'entrainement d'un oscillateur, qui ne sont pas détaillés ici. Cette piéce d'horlogerie 1000 peut encore comporter 
une boîte à musique. 


[0013] Ce mécanisme d'affichage 500 comporte au moins un mobile d'affichage rotatif, notamment lié à un afficheur tel 
qu'aiguille, disque, ou similaire, pour l'affichage d'une grandeur autre que l'heure du temps courant. Par «grandeur autre 
que l'heure du temps courant», on entend une grandeur telle qu'une durée pour un mécanisme de chronographe, ou un 
décompte d'actions sur un poussoir pour un appareil d'arbitrage sportif, ou similaire. 


[0014] Ce mécanisme d'affichage 500 est un mécanisme d'affichage sonore. A cet effet, le mobile d'affichage rotatif est 
solidaire, au moins en rotation, d'une came d'affichage dont le pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de sonnerie 
que comporte un mécanisme de sonnerie 1, lequel est intégré ou juxtaposé au mécanisme d'affichage 500, pour sonner 
une valeur numérique caractéristique de la grandeur mesurée. 


[0015] L'invention est décrite plus particulièrement, et non limitativement, pour un affichage effectué à la demande, par 
action d'un utilisateur sur un organe de commande, tel que poussoir d'armage 390 tel qu'illustré par les figures, ou targette, 
couronne, lunette, ou tout autre actionneur. 


[0016] Dans l'application particuliére et non limitative illustrée par les figures, ce mécanisme d'affichage 500 comporte un 
mécanisme de chronographe 100, qui comporte au moins un mobile de chronographe pour le décompte des secondes, 
et un mobile de compteur minutes pour le décompte des minutes. 


[0017] Plus particuliérement, ce mécanisme d'affichage 500 est un mécanisme de répétition chronographe, tel que décrit 
dans la demande EP17 206 439.6 du méme déposant. Ce mécanisme de répétition chronographe est agencé pour fournir, 
aprés l'arrét en fin d'une mesure de durée d'une durée chronométrée effectuée par le mécanisme de chronographe 100, 
les informations relatives à la durée chronométrée, notamment en minutes et secondes, à un mécanisme de sonnerie 1 
que comporte le mécanisme de chronographe 100 ou auquel est juxtaposé le mécanisme de chronographe 100, pour 
sonner notamment au moins les minutes et les secondes de la durée chronométrée. Ce mécanisme de sonnerie 1 com- 
porte les piéces de commande de sonnerie (notamment minutes et secondes, ou encore dizaines de secondes ou autre) 
nécessaires, pour sonner au moins les unités correspondantes de la durée chronométrée. 


[0018] Ce mécanisme d'affichage sonore 500 d'horlogerie à répétition chronographe permet l'affichage sonore, par un 
mécanisme de sonnerie 1, d'une durée mesurée par un mécanisme de chronographe 100. 


[0019] Selon l'invention, ce mécanisme de sonnerie 1 comporte une commande d'armage 39, qui est agencée pour 
déclencher la lecture de la durée chronométrée sur les limacons et cames, et pour entrainer une crémaillére 33 à rencontre 
de moyens de rappel élastique constituant des moyens moteurs du mécanisme de sonnerie 1, pour mouvoir un bloc de 
sonnerie comportant un pignon de crémaillére 31 solidaire d'un rochet de sonnerie 32, et pour mouvoir une piéce de 
sonnerie pour chaque came d'affichage pour la lecture de la grandeur concernée, par exemple piéce des minutes sur une 
came-limacon des minutes, piéce des secondes sur une came-limacon des secondes, piéce des dizaines de secondes 
sur une came des dizaines de secondes, ou similaire, et déclencher une sonnerie correspondante. 


[0020] Selon l'invention, ce mécanisme d'affichage sonore 500 comporte, entre le mécanisme de commande du méca- 
nisme de chronographe 100 et la commande d'armage 39, un mécanisme de sécurité 40, qui est agencé pour, selon la 
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position du mobile de sonnerie, et plus particulierement mais non limitativement du pignon de cremaillere 31, autoriser ou 
non la course d'une commande 56, que comporte le mécanisme de commande du mécanisme de chronographe 100, et 
laquelle est agencée pour être pivotée sous l’action d'un poussoir de départ de chronographe 562. 


[0021] Le mécanisme de chronographe 100 comporte classiquement des moyens de commande externes accessibles 
a Putilisateur, tel que poussoir départ-arrét, poussoir de retour a zéro, ou similaires, et notamment tels que décrits dans 
l'ouvrage l'ouvrage collectif «Théorie d'horlogerie» de MM. Reymondin, Monnier, Jeanneret, Pelaratti, édité par la FET 
(Fédération des écoles techniques) en Suisse, au chapitre 11. Pour la fonction départ-arrét, ces moyens de commande 
externes entrainent en général une commande 56, qui tire ou pousse une came de commande 60, notamment une came 
pivotante, telle qu'une roue à colonnes 54, ou une came comportant une navette supérieure et une navette inférieure, 
ou autre. 


[0022] L'invention est applicable aussi bien à un chronographe mono-poussoir tel qu'illustré par les figures, utilisable pour 
déclencher les commandes de départ START, arrét STOP, et remise à zéro RAZ, qu'à un mécanisme de chronographe à 
deux poussoirs, l'un pour marche-arrét, l'autre pour la remise à zéro, selon la méme logique, qui consiste à mouvoir, lors 
de l'actionnement manuel du mécanisme de sonnerie, un mécanisme d'isolement, comportant une bascule de sécurité 
exposée ci-aprés, agencée pour rendre impossible tout appui sur le poussoir unique, ou sur l'un quelconque des poussoirs, 
selon le cas, par interposition d'un plot sous chaque poussoir concerné. 


[0023] Plus particuliérement, le mécanisme de commande du mécanisme de chronographe 100 comporte un poussoir 
de départ de chronographe 562, agencé pour exercer un appui sur la commande 56, soumise au rappel d'un ressort de 
commande 58, et qui est une bascule qui pivote autour d'un axe de commande F. Dans la réalisation non limitative illustrée, 
cette commande 56 est munie d'un crochet 57, agencée pour manœuvrer le rochet 59 d'une came de commande 60, telle 
que roue à colonnes 54 dans la variante non limitative illustrée par les figures, ou came de commande, ou autre, laquelle 
came de commande 60 est maintenue en position par un sautoir 55, ou similaire. Le mécanisme de chronographe 100 
comporte au moins un mobile d'affichage rotatif, tel que mobile des secondes ou mobile des minutes, qui est solidaire 
au moins en rotation d'une came d'affichage correspondante, dont le pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de 
sonnerie correspondante, que comporte le mécanisme de sonnerie 1, pour sonner une valeur numérique caractéristique 
d'une durée chronométrée mesurée par le mécanisme de chronographe 100. 


[0024] Le mécanisme de sécurité 40 est agencé pour, selon la position du mobile de sonnerie, et plus particulièrement 
mais non limitativement du pignon de crémaillére 31, autoriser ou non la course de la commande 56. A cet effet, dans 
la variante illustrée par les figures, cette liaison mécanique de sécurité comporte une bascule de sécurité 41 montée 
pivotante sur un axe de sécurité E. Une premiére extrémité 44 de la bascule de sécurité 41 coopére en appui avec une 
came 310 à deux niveaux, inférieur 311 et supérieur 312, qui est solidaire du pignon de crémaillére 31, sous l'action d'un 
moyen de rappel élastique, notamment d'un ressort de sécurité 45. La deuxieme extrémité 42 de cette bascule de sécurité 
41 comporte un plot 43, qui est agencé pour s'interposer sur la trajectoire de la commande 56, selon la position angulaire 
de la bascule de sécurité 41: 


— quand la sonnerie fonctionne, tel que visible sur les fig. 2 et 4, le plot 43 s'oppose au pivotement de la commande 56 
Sous une pression effectuée par un utilisateur sur le poussoir de départ de chronographe 562; 

— quand la sonnerie ne fonctionne pas ou plus, tel que visible sur les fig. 1, 3, et 4, le plot 43 ne s'oppose pas au pivo- 
tement de la commande 56 sous une pression effectuée par un utilisateur sur le poussoir de départ de chronographe 
562, la fig. 5 montre la position enfoncée du poussoir de départ de chronographe 562. 


[0025] On comprend que cette configuration permet de prévenir tout risque d'arrét du mouvement ou de casse: T utilisateur 
ne peut enclencher le mécanisme de chronographe 100 que quand il en a le droit, c'est-à-dire quand le mécanisme de 
sonnerie 1 est inopérant. 


[0026] L'invention peut mettre en oeuvre un mécanisme de sonnerie plus complexe que ceux exposés dans l'ouvrage 
cité en référence, notamment avec plusieurs sonneries ou mélodies comme sur les demandes de brevets au nom de 
la Société BLANCPAIN: sonnerie classique ou un jeu de mélodie, mécanisme de sonnerie à plusieurs étages avec des 
piéces à ráteaux différents. 


[0027] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage 500. 


[0028] Dans un mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est distinct du mécanisme d'affichage 500. 
[0029] Dans un autre mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est intégré audit mécanisme d'affichage 500. 


[0030] Si le mécanisme d'affichage sonore décrit ci-dessus est conçu comme un doublage d'un affichage visuel classique, 
il peut également se substituer à ce dernier. 


[0031] L'invention permet d'ajouter une sécurité utile à un mécanisme d'affichage de type répétition chronographe, qui 
combine un mécanisme de chronographe et un mécanisme de sonnerie, qui sont connus pour étre les mécanismes 
horlogers les plus complexes et les plus délicats, et qu'il est nécessaire de protéger contre toute manoeuvre dangereuse. 
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Revendications 


1. 


Mécanisme daffichage sonore (500) dhorlogerie à répétition chronographe pour l’affichage sonore, par un méca- 
nisme de sonnerie (1), d'une durée mesurée par un mécanisme de chronographe (100), caractérisé en ce que ledit 
mécanisme de sonnerie (1 ) comporte une commande d'armage (39) agencée pour entraîner une crémaillère (33) 
pour mouvoir un bloc de sonnerie comportant un pignon de crémaillère (31) solidaire d'un rochet de sonnerie (32), 
pour mouvoir une pièce de sonnerie pour la lecture de la grandeur concernée et déclencher une sonnerie correspon- 
dante, et en ce que ledit mécanisme d'affichage sonore (500) comporte, entre un mécanisme de commande que 
comporte ledit mécanisme de chronographe (100) et ladite commande d’armage (39), un mécanisme de sécurité (40) 
agencé pour, selon la position dudit mobile de sonnerie, autoriser où non la course d’une commande (56), que com- 
porte le mécanisme de commande du mécanisme de chronographe (100), et laquelle commande (56) est agencée 
pour être pivotée sous l’action d'un poussoir de départ de chronographe (562). 


Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme de chronographe 
(100) comporte au moins un mobile d'affichage rotatif solidaire au moins en rotation d'une came d'affichage dont le 
pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de sonnerie que comporte ledit mécanisme de sonnerie (1) intégré 
ou juxtaposé audit mécanisme d'affichage sonore (500), pour sonner une valeur numérique caractéristique d'une 
durée chronométrée mesurée par ledit mécanisme de chronographe (100), et caractérisé en ce que ladite commande 
d'armage (39) est agencée pour déclencher la lecture de ladite durée chronométrée sur chaque dite came d'affichage, 
et entrainer une crémaillére (33) à rencontre de moyens de rappel élastique constituant des moyens moteurs dudit 
mécanisme de sonnerie (1) pour mouvoir une piéce de sonnerie pour chaque dite came d'affichage pour la lecture 
de la grandeur concernée. 


Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite liaison mécanique de 
sécurité(40) comporte au moins une bascule de sécurité (41), agencée pour coopérer à une premiére extrémité (44) 
en appui sur une came (310) à deux niveaux (311; 312), que comporte ledit bloc de sonnerie, sous l'action de moyens 
de rappel élastique (45), et comportant, à une deuxième extrémité opposée (42), un plot (43) qui est agencé pour 
s'interposer sur la trajectoire de ladite commande (56), selon la position angulaire de ladite bascule de sécurité (41). 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant un mécanisme d'affichage sonore (500) selon l'une des revendications 1 à 3. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 4, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) est distinct 
dudit mécanisme d'affichage sonore (500). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 4, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) est intégré 
audit mécanisme d'affichage sonore (500). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 4 à 6, caractérisée en ce que ladite piéce d'horlogerie (1000) 
est une montre. 
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(54) Mécanisme de répétition à chaîne enroulée sur une came pour une pièce d'horlogerie à 
sonnerie. 


(57) Le mécanisme de répétition (5) pour une pièce d'horlogerie 
à sonnerie comprend: 


— un limacon des heures, 

— une piéce (10) des heures portant un palpeur des heures 
et montée en rotation autour d'un axe des heures entre une 
position de repos et une position de lecture, 

— un ressort (19) des heures, qui rappelle la piéce (10) des 
heures vers sa position de lecture, 

— une poulie (38) montée en rotation autour d'un axe de pou- 
lie et qui définit un chemin (39) de came périphérique en 
spirale, 

— une chaine (40) apte à s'enrouler sur la poulie (38), la chaine 
(40) étant accrochée sur la poulie (38) et sur la piéce (10) 
des heures, et 

— un ressort de rappel couplé à la poulie (38), et par lequel 
celle-ci sollicite, via la chaine (40), la piéce (10) des heures 
vers sa position de repos. 

Selon l'invention, la poulie définit un chemin de came péri- 
phérique qui s'étend en spirale autour de l'axe de la poulie. 
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Description 


DOMAINE DE L’INVENTION 


[0001] L'invention a trait au domaine de l'horlogerie. Elle concerne, plus précisément, un mécanisme de répétition pour 
une piéce d'horlogerie à sonnerie, l'expression «piéce d'horlogerie» désignant de préférence une montre (à bracelet ou à 
gousset), mais pouvant également désigner une pendule ou encore une horloge. 


ART ANTERIEUR 


[0002] Le mécanisme à répétition (couramment simplement dénommé répétition) a pour fonction, sur commande de 
l'utilisateur (ou porteur) exercant à tout instant une pression sur un poussoir, de sonner l'heure indiquée à cet instant par 
les aiguilles de la piéce d'horlogerie. 


[0003] La répétition est une complication horlogère d'un raffinement extrême, dont la maitrise honore l'horloger qui en 
est à l'origine. Jadis destinée à permettre la connaissance de l'heure dans l'obscurité, la répétition équipe aujourd'hui les 
montres de grande, voire trés grande valeur. 


[0004] Il existe plusieurs types de répétition. Dans Les Montres Compliquées (Ed. Simonin, cinquième édition, 2013), Е. 
Lecoultre en compte cinq, mais en distingue essentiellement deux (les moins rares): 


— la répétition à minutes, qui, outre les heures, fait tinter toutes les minutes, 
— la répétition à quarts, qui, outre les heures, fait tinter le(s) quart(s) écoulé(s) puis les éventuelles minutes résiduelles. 


[0005] Quel qu'en soit le type, un mécanisme à répétition comprend classiquement: 


— au moins un limacon des heures, 

— au moins une piéce des heures portant un palpeur des heures et montée en rotation autour d'un axe des heures entre: 
— une position de repos dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limacon des heures, et 

— une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limacon des heures, 

— un ressort des heures qui rappelle la piéce des heures vers sa position de lecture, 

— etun barillet de sonnerie, couplé à la piéce des heures pour la solliciter vers sa position de repos. 


[0006] En l'absence d'action du porteur, la piéce des heures est dans sa position de repos. 


[0007] Le déplacement du poussoir provoque une rotation forcée du barillet de sonnerie, la piéce des heures étant elle- 
méme déplacée vers sa position de lecture à rencontre du ressort. 


[0008] Le reláchement du poussoir est accompagné du retour de la piéce des heures vers sa position de repos. Chemin 
faisant, la piéce des heures engréne (directement ou indirectement) un marteau frappant un timbre un nombre de fois 
égal au nombre d'heures lues sur le limacon et proportionnel à la course angulaire parcourue par la piece des heures 
entre ses deux positions (lecture, repos). 


[0009] Dans la répétition dite antique, le couplage du barillet à la piéce des heures s'effectuait au moyen d'une bascule 
et d'une chaine, comme expliqué par F. Lecoultre (op.cit., pp.68—69 et figure 19, planche 17). 


[0010] Ce couplage a, dans les répétitions modernes, été remplacé par une crémaillére et un rouage, comme l'explique 
également F. Lecoultre (op.cit., pp.73-74). Deux ressorts antagonistes sont prévus: un ressort de barillet qui sollicite 
la piéce des heures vers sa position de repos, et un ressort des heures qui la sollicite vers sa position de lecture. 
L'actionnement du barillet par le porteur, tout en armant le ressort de barillet, libére le ressort des heures qui rappelle 
la piéce des heures vers sa position de lecture. Le reláchement du barillet libére au contraire le ressort de barillet, qui 
rappelle la piéce des heures vers sa position de repos (à rencontre du ressort des heures), cependant que se déroule 
la sonnerie de l'heure. 


[0011] Il a récemment été proposé un tout nouveau mécanisme de répétition, qui équipe la montre Breguet modèle 7087 
«Tradition», et dans lequel le rouage est remplacé par une transmission à chaine. 


[0012] Cette transmission est à ne pas confondre avec la chaine de la répétition antique évoquée ci-dessus, car elle 
fonctionne à l'inverse. 


[0013] Plus précisément, dans cette répétition, le barillet comprend: 


— un arbre de barillet, 

— un tambour de barillet, 

— un ressort de barillet dont une extrémité interne est solidaire de l'arbre de barillet et une extrémité externe est solidaire 
du tambour de barillet, 

— une poulie couplée en rotation à l'arbre de barillet et sur laquelle s'enroule la chaine. 


[0014] La chaine est accrochée, par une extrémité proximale, sur la poulie et, par une extrémité distale, sur la piéce des 
heures. En l'absence d'action du porteur sur le poussoir, le ressort de barillet tend la chaine qui maintient la piéce des 
heures dans sa position de repos. L'action du porteur sur un poussoir provoque la rotation forcée de l'arbre de barillet, ce 
qui libére la chaine et donc la piéce des heures, laquelle est rappelée vers sa position de lecture par le ressort des heures. 
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[0015] Lorsque le porteur reláche le poussoir, le ressort de barillet, dont le couple moteur exercé sur l'arbre de barillet est 
supérieur au couple résistant exercé par le ressort des heures sur la pièce des heures, rappelle celle-ci vers sa position 
de repos. Chemin faisant, l'heure est sonnée. 


[0016] La lecture (et le tintement) des quarts et/ou des minutes suit le méme principe, avec un limacon des quarts (res- 
pectivement des minutes) et une piéce des quarts (respectivement des minutes) portant un palpeur des quarts (respecti- 
vement des minutes) apte à venir, dans une position de lecture, au contact du limacon des quarts (respectivement des 
minutes). 


[0017] Ce mécanisme présente un avantage en termes d'encombrement et de montage. En effet, la chaine, qui fait le 
lien mécanique entre le barillet d'une part et la piéce des heures d'autre part, permet de les positionner à distance l'un de 
l'autre. Il est ainsi possible, quel que soit le positionnement de la pièce des heures dans la carrure, de placer le barillet au 
plus prés du poussoir, ce qui évite d'avoir recours à de complexes renvois à leviers, au bénéfice de la fiabilité de la montre. 


[0018] Cependant, on note dans ce mécanisme de légéres variations dans la fréquence des tintements lors de la sonnerie. 
Il est connu d'équiper le mécanisme d'un régulateur, qui permet de compenser une partie de ces variations. Cependant, 
une mesure précise montre qu'en dépit du régulateur la fréquence des tintements n'est pas parfaitement constante. 


[0019] Un premier objectif est par conséquent, dans un mécanisme de répétition à chaine, de minimiser encore les va- 
riations de fréquence dans les tintements de la sonnerie. 


[0020] Un deuxiéme objectif est, plus précisément, de minimiser les variations dans les efforts auxquels est soumise la 
chaine. 


RESUME DE L'INVENTION 


[0021] A cet effet, il est proposé, en premier lieu, un mécanisme de répétition pour une piéce d'horlogerie à sonnerie, 
qui comprend: 


— un limacon des heures, 

— une piéce des heures portant un palpeur des heures et montée en rotation autour d'un axe des heures entre: 

— une position de repos dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limacon des heures, 

— une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limaçon des heures, 

— un ressort des heures, qui rappelle la piéce des heures vers sa position de lecture, 

— une poulie montée en rotation autour d'un axe et qui définit un chemin de came périphérique qui s'étend en spirale 
autour de cet axe, 

— une chaîne apte à s'enrouler partiellement sur la poulie, la chaine étant accrochée, par une extrémité proximale, sur 
la poulie et, par une extrémité distale, sur la piéce des heures, 

— unressort de rappel couplé à la poulie, et par lequel celle-ci sollicite, via la chaine, la piéce des heures vers sa position 
de repos. 


[0022] Gráce au chemin de came, il est possible de compenser les variations du couple moteur généré par le ressort de 
barillet sur l'arbre de barillet, ce qui permet de minimiser les variations de l'effort de traction généré sur la chaine par la 
poulie. Il en résulte, lors de la sonnerie, des tintements à fréquence extrémement réguliére. 


[0023] Diverses caractéristiques supplémentaires peuvent étre prévues, seules ou en combinaison. 


[0024] Ainsi, par exemple, la poulie et la chaine définissent conjointement, sur le chemin de came, un point de contact 
dont la distance à l'axe de barillet diminue avec l'enroulement de la chaine. Dans ce cas, le chemin de came permet de 
compenser la diminution du couple moteur généré par le ressort de barillet. 


[0025] La variation de la distance du point de contact à l'axe de barillet varie dans une proportion comprise, de préférence, 
entre 5% et 20%. 


[0026] La variation de la distance à l'axe de la poulie en fonction de l'enroulement de la chaine est avantageusement 
linéaire. 
[0027] Selon un mode particulier de réalisation, le mécanisme de répétition comprend: 


— un barillet de sonnerie incluant: 

— un arbre de barillet qui définit un axe de barillet confondu avec l'axe de la poulie, 

— un tambour de barillet, 

— un ressort de barillet dont une extrémité interne est solidaire de l'arbre de barillet et une extrémité externe est solidaire 
du tambour de barillet, 

— la poulie couplée en rotation au ressort de barillet. 


[0028] ІІ est proposé, en deuxième lieu, une pièce d'horlogerie, telle qu'une montre, équipée d'un mécanisme de répétition 
tel que présenté ci-dessus. 
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BREVE DESCRIPTION DES FIGURES 


[0029] D'autres objets et avantages de l'invention apparaîtront à la lumière de la description d'un mode de réalisation, 
faite ci-après en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective montrant partiellement une montre équipée d’un mécanisme de ré- 
pétition, 

la fig. 2 est une vue en perspective du mécanisme de répétition seul, à plus grande échelle, 

la fig. 3 est une vue en perspective du mécanisme de répétition, partiellement dénudé pour plus de clar- 


té sur son architecture et son fonctionnement, 


la fig. 4 est une vue en perspective du mécanisme de la fig. 3, selon un autre angle de vue, 

la fig. 5 est une vue en coupe partielle montrant le mécanisme de répétition, selon le plan de coupe V-V 
de la figure 

la fig. 6 est un tracé illustrant la forme du chemin de came, 

la fig. 7 est une vue de détail en coupe, dans le même plan que la fig. 5, montrant la poulie dans une po- 


sition de déroulement complet de la chaîne, laquelle est schématisée sous forme d'un trait gras, 


la fig. 8 est un diagramme montrant les variations de la distance, au centre de rotation de la poulie, du 
point de contact avec la chaîne, 


les fig. 9, 10et 11 sont des vues similaires à la fig. 8, illustrant l'enroulement progressif de la chaîne sur la poulie. 


DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION 


[0030] Sur la fig. 1 est partiellement représentée une pièce d'horlogerie, en l'espèce une montre 1. La montre 1 comprend 
une carrure 2 qui définit un volume 3 interne. Dans l'exemple illustré, la montre 1 est conçue pour le port au poignet, 
et sa carrure 2 comprend à cet effet des cornes 4 en saillie, sur lesquelles est destiné à venir se fixer un bracelet (non 
représenté). 


[0031] La montre 1 comprend un mouvement d'horlogerie conçu pour indiquer au moins les heures et les minutes. Le 
mouvement comprend une platine destinée à venir se loger dans le volume 3 interne défini par la carrure 2, en y étant fixé. 


[0032] Le mouvement comprend par ailleurs divers composants fonctionnels regroupés par sous-ensembles. Lorsqu'un 
sous-ensemble a une autre fonction que d'afficher les heures, les minutes et, le cas échéant, les secondes, il est appelé 
«complication». 


[0033] Ainsi, la pièce d'horlogerie (c'est-à-dire la montre 1) illustrée est à sonnerie, et comprend, aux fins de sonner l'heure 
courante, un mécanisme de répétition, également appelé «complication à répétition» ou, plus simplement (et comme 
employé ci-après), «répétition» 5. 


[0034] La répétition 5 comprend, en premier lieu, au moins un limaçon 6 des heures. Ce limacon 6 est monté en rotation 
sur un axe A1. Il présente une forme générale spiralée et comprend sur sa périphérie une succession de douze secteurs 
angulaires de distances décroissantes à l’axe А1. 


[0035] Le limaçon 6 des heures est solidaire en rotation d’une étoile 7 des heures qui comprend douze dents pointues. 


[0036] Dans l'exemple illustré sur la fig. 2, la répétition 5 comprend également un limacon 8 des quarts, monté en rotation 
autour d'un axe A2. Le limagon 8 des quarts comprend quatre secteurs angulaires de distances décroissantes à l'axe А2, 
séparés par des faces de jonction lisses. 


[0037] La répétition 5 comprend en outre un limaçon 9 des minutes, solidaire en rotation du limacon 8 des quarts et qui 
comprend quatre branches crantées sur leur pourtour, séparés par des faces de jonction lisses qui s'étendent dans le 
prolongement des faces de jonction du limaçon 8 des quarts. 


[0038] Le limacon 8 des quarts porte au voisinage de sa périphérie un doigt qui, à chaque tour, vient engrener une dent 
de l'étoile 7 des heures pour faire tourner celle-ci d’un douzième de tour représentant une avancée d'une heure. 


[0039] La répétition 5 comprend, en deuxième lieu, une pièce 10 des heures, montée en rotation autour d’un axe A3 et 
portant un palpeur 11 des heures. 


[0040] La pièce 10 des heures est montée en rotation autour de son axe A3 entre: 


— une position de repos (en trait plein sur la fig. 5) dans laquelle le palpeur 11 des heures est écarté angulairement du 
limacon 6 des heures, et 
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— une position de lecture (en pointillés sur la fig. 5) dans laquelle le palpeur 11 des heures vient au contact du limacon 
6 des heures. 


[0041] Comme illustré sur les fig. 2 et fig. 3, la pièce 10 des heures comprend un secteur 12 denté couplé à un dispositif 
13 de régulation (ou régulateur) via un rouage 14 de transmission. Dans l'exemple illustré, le régulateur 13 comprend un 
rotor 15 monté en rotation dans un stator 16. 


[0042] Le régulateur 13 est de préférence magnétique; il comprend, dans ce cas, un rotor 15 monté en rotation dans un 
stator 16. Le rotor 15 présente une vitesse de rotation limite, déterminée par un équilibre entre la force centrifuge appliquée 
à des masselottes mobiles ferromagnétiques montées sur le rotor 15, et une force contre-électromotrice générée dans 
les masselottes par des courants de Foucault induits par un champ magnétique alterné produit par des couples d’aimants 
dont est pourvu le stator 16. 


[0043] La pièce 10 des heures comprend un bras 17 extérieur pourvu d'un ráteau 18 des heures, constitué de douze dents 
en saillie. Lors du retour de la pièce 10 des heures de sa position de lecture à sa position de repos, le ráteau 18 des heures 
actionne un marteau des heures (non représenté) qui vient frapper un timbre des heures diapasonné a une fréquence 
acoustique prédéterminée, éventuellement amplifiée par une piece structurelle de la montre 1 (par ex. la carrure 2). Le 
marteau des heures frappe le timbre des heures un nombre de fois (compris entre un et douze) égal au nombre de dents 
du ráteau 18 qui l'ont actionné lors du retour de la pièce 10 des heures de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0044] La répétition 5 comprend, en quatrième lieu, un ressort 19 des heures, qui rappelle la pièce 10 des heures vers sa 
position de lecture. Dans l'exemple illustré, le ressort 19 des heures est un ressort spiral. ІІ est avantageusement fixé sur 
la piece 10 des heures par une extrémité 20 interne, et sur un axe solidaire de la platine par une extrémité 21 externe. 


[0045] La répétition 5 comprend, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 22 des quarts portant un palpeur 23 des 
quarts et montée en rotation autour de l'axe A3 entre: 


— une position de repos dans laquelle le palpeur 23 des quarts est écarté angulairement du limacon 8 des quarts, et 
— une position de lecture dans laquelle le palpeur 23 des quarts vient au contact du limaçon 8 des quarts. 


[0046] La répétition comprend en outre, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 24 des minutes portant un palpeur 
25 des minutes et montée en rotation autour de l'axe A3 entre: 


— une position de repos dans laquelle le palpeur 25 des minutes est écarté angulairement du limaçon 9 des minutes, et 
— une position de lecture dans laquelle le palpeur 25 des minutes vient au contact du limacon 9 des minutes. 


[0047] La répétition comprend en outre, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 24 des minutes portant un palpeur 
25 des minutes et montée en rotation autour de l’axe A3 entre: 


— une position de repos dans laquelle le palpeur 25 des minutes est écarté angulairement du limaçon 9 des minutes, et 
— une position de lecture dans laquelle le palpeur 25 des minutes vient au contact du limacon 9 des minutes. 


[0048] La répétition 5 comprend également un ressort 26 des quarts qui rappelle la piece 22 des quarts vers sa position 
de lecture, et un ressort 27 des minutes qui rappelle la pièce 24 des minutes vers sa position de lecture. 


[0049] La pièce 24 des minutes est pourvue, sur un bras 28 extérieur, d'un ráteau 29 des minutes, constitué de quatorze 
dents en saillie. Lors du retour de la piece 24 des minutes de sa position de lecture á sa position de repos, le ráteau 29 
des minutes actionne un marteau des minutes (non représenté) qui vient frapper un timbre des minutes diapasonné à 
une fréquence acoustique prédéterminée différente (par ex. inférieure) á la fréquence acoustique du timbre des heures. 
Le marteau des minutes frappe le timbre des minutes un nombre de fois (compris entre zéro et quatorze) égal au nombre 
de dents du ráteau 29 des minutes qui l'ont actionné lors du retour de la pièce 24 des minutes de sa position de lecture 
à sa position de repos. 


[0050] La pièce 22 des quarts est pourvue, sur un bras 30 extérieur, d'un ráteau 31 des quarts, constitué de trois séries 
de dents en saillie. Lors du retour de la pièce 22 des quarts de sa position de lecture à sa position de repos, le râteau 31 
des quarts actionne presque simultanément le marteau des heures et le marteau des minutes pour générer une séquence 
rapprochée de deux notes. Le marteau des heures et le marteau des minutes frappent leurs timbres respectifs un nombre 
de fois (compris entre zéro et trois) égal au nombre de séries de dents du ráteau 31 des quarts qui les ont actionnés lors 
du retour de la pièce 22 des quarts de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0051] Comme on le voit sur la fig. 2, la pièce 10 des heures, la pièce 22 des quarts et la pièce 24 des minutes, montées 
en rotation sur le même axe A3, sont décalées angulairement l’une par rapport à l’autre, de manière telle que, lors de 
leur rotation solidaire autour de l'axe АЗ, les lectures interviennent successivement dans l'ordre suivant: minutes; quarts; 
heures. La sonnerie est cependant effectuée dans l'ordre inverse: heures; quarts; minutes. 


[0052] La répétition 5 comprend, en cinquiéme lieu, un barillet 32 de sonnerie. 


[0053] Le barillet 32 de sonnerie est monté en rotation autour d'un axe A4 de barillet. Le barillet 32 de sonnerie est un 
sous-ensemble qui comprend plusieurs composants, parmi lesquels: 


— un arbre 33 de barillet, 
— un tambour 34 de barillet, 
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— un ressort 35 de barillet dont une extrémité 36 interne est solidaire de l’arbre 33 de barillet et une extrémité 37 externe 
est solidaire du tambour 34 de barillet, et 
— une poulie 38 définit un chemin 39 de came périphérique. 


[0054] Larbre 33 de barillet et le tambour 34 de barillet sont tous deux montés en rotation autour de l'axe A4 de barillet. 


[0055] La poulie 38 est couplée en rotation à l’arbre 33 de barillet. La poulie 38 est montée autour d’un axe de rotation 
qui est ici confondu avec l’axe A4 de barillet. 


[0056] La répétition 5 comprend, en sixième lieu, une chaîne 40 apte à s'enrouler partiellement sur la poulie 38, et plus 
précisément sur le chemin 39 de came. La chaîne 40 est accrochée, par une extrémité 41 proximale, sur la poulie 38 et, 
par une extrémité 42 distale, sur la pièce 10 des heures. 


[0057] La chaîne 40 comprend une pluralité de maillons 48 articulés les uns par rapport aux autres. Le maillon 48 situé à 
l'extrémité 41 proximale de la chaine 40 est fixé sur une goupille 44 solidaire de la poulie 38. Le maillon 43 situé à l'extrémité 
42 distale de la chaîne 40 est quant à lui fixé sur une goupille 45 solidaire du bras 17 extérieur de la pièce 10 des heures. 


[0058] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 2 à fig. 5, la répétition 5 comprend un palier 46 de renvoi sur 
lequel circule la chaîne 40, entre le barillet 32 de sonnerie et la pièce 10 des heures. Ce palier 46 de renvoi se présente 
avantageusement sous forme d’un roulement (par ex. à billes). 


[0059] Comme illustré sur les fig. 2 à fig. 4, le tambour 34 de barillet porte, sur sa périphérie, une couronne 47 dentée à 
denture asymétrique, et la répétition 5 comprend un cliquet 48 de blocage en prise avec cette couronne 47 dentée, pour 
bloquer la rotation du tambour 34 de barillet dans le sens de déroulement de la chaîne 40. 


[0060] Ainsi que représenté sur la fig. 4, la répétition 5 comprend, en septième lieu: 


— une crémaillère 49 montée en rotation autour d'un axe А5 de crémaillère fixe, et pourvue d’un secteur 50 denté, 
— un rouage 51 de sonnerie en relation d'engrenage d'une part avec la crémaillère 49 et d'autre part avec l'arbre 33 
de barillet. 


[0061] La crémaillère 49 présente une forme de crochet. La crémaillère 49 est pourvue d’un alésage 52 par lequel elle 
est montée sur son axe A5. De part et d’autre de cet alésage 52, la crémaillère 48 comprend un levier 53 portant à son 
extrémité un bouton 54 (qui, dans l'exemple illustré, est rapporté et chassé dans un trou formé dans l'extrémité du levier 
53), et un bras 55 coudé dans lequel est formé le secteur 50 denté. 


[0062] La crémaillère 49 est montée en rotation autour de son axe А5 entre une position de repos (fig. 4) et une position 
d'armement complet. 


[0063] Selon un mode de réalisation illustré sur la fig. 4, le rouage 51 de sonnerie comprend un pignon 56 d'entrée 
engrenant la crémaillère 49, et un pignon 57 de sortie solidaire en rotation de l’arbre 33 de barillet. 


[0064] Dans l'exemple illustré, le rouage 51 de sonnerie comprend en outre un pignon 58 multiplicateur (partiellement 
arraché sur la fig. 4) solidaire en rotation du pignon 56 d’entrée et engrenant le pignon 57 de sortie. 


[0065] Comme on le voit également sur la fig. 4, la crémaillère 49 est avantageusement pourvue, à l'extrémité libre du 
secteur 50 denté, d'une butée 59 d’arrét, qui se présente ici sous forme d'une pièce rapportée chassée, et qui, en position 
d'armement complet de la crémaillère 49, vient se caler contre le pignon 56 d'entrée qui forme ainsi une butée de fin de 
course pour celle-ci. 


[0066] Comme illustré sur la fig. 1, la montre 1 est équipée d’un poussoir 60. Ce poussoir 60 est monté en translation 
par rapport à la carrure 2 entre: 


— une position désarmée dans laquelle le poussoir 60 n'exerce pas de couple moteur sur la crémaillère 49, et 

— une position d'armement dans laquelle le poussoir 60 exerce sur la crémaillère 49, via le bouton 54, une poussée 
(indiquée par la flèche blanche en bas à gauche sur la fig. 4 et en bas à droite sur la fig. 5) générant un couple moteur 
qui entraîne en rotation l’arbre 33 de barillet via le rouage 51 de sonnerie. 


[0067] L'actionnement de la répétition 5 s'effectue par pression du doigt sur le poussoir 60. Le poussoir 60 repousse le 
bouton 54 qui, via le levier 53, fait pivoter la crémaillère 49 autour de son axe A5. La crémaillère 49 entraîne en rotation, 
par l'engrénement de son secteur 50 denté, le pignon 56 d'entrée, rotation que le pignon 58 multiplicateur, solidaire de 
ce dernier, transmet au pignon 57 de sortie, lequel entraîne dans sa rotation l’arbre 33 de barillet (dans le sens de la 
flèche F1 sur la fig. 5) avec la poulie 38 qui lui est solidaire. La rotation forcée de la crémaillère 49 et des pièces qu’elle 
entraîne se fait à rencontre du couple de rappel imposé par le ressort 35 de barillet, dont l'extrémité 36 interne tourne avec 
l'arbre 33 de barillet tandis que l'extrémité 37 externe demeure fixe avec le tambour 34 de barillet bloqué par le cliquet 
48 en prise avec la couronne 47 dentée. On comprend par conséquent que la rotation de la crémaillére 49 a pour effet 
d'armer le ressort 35 de barillet. 


[0068] La chaine 40, tractée (dans le sens de la fléche F2 sur la fig. 5) du cóté de son extrémité 42 distale par la piéce 
10 des heures, elle-méme rappelée en rotation (dans le sens de la fléche F3 sur la fig. 5) vers sa position de lecture par 
le ressort 19 des heures, se déroule de la poulie 38. 
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[0069] Parvenue ala position de lecture, dans laquelle le palpeur 11 des heures vient au contact du limacon 6 des heures, 
la pièce 10 des heures est stoppée, cependant que, le cas échéant, la pièce 22 des quarts et la pièce 24 des minutes 
peuvent continuer leur rotation, respectivement rappelées vers leurs positions de lecture par le ressort 26 des quarts et 
le ressort 27 des minutes, jusqu’à ce que le palpeur 23 des quarts et le palpeur 25 des minutes parviennent au contact, 
respectivement, du limacon 8 des quarts et du limacon 9 des minutes. 


[0070] Le relâchement du poussoir 60 libère le ressort 35 de barillet, dont l'extrémité 37 externe demeure fixe avec le 
tambour 34 de barillet et dont l'extrémité 36 interne entraîne en rotation l'arbre 33 de barillet (dans le sens opposé à la 
flèche F1) et avec lui la poulie 38 (dans le même sens de rotation). Comme le couple de rappel imposé à la poulie par 
le ressort 35 de barillet est supérieur (voire très supérieur) au couple résistant opposé à la pièce 10 des heures par le 
ressort 19 des heures, la poulie 38 tracte (dans le sens opposé à la flèche F2) la chaîne 40 qui sy enroule en entraînant 
avec elle la pièce 10 des heures en rotation autour de son axe АЗ (dans le sens opposé à la flèche F3), jusqu'à ce que la 
pièce 10 des heures atteigne sa position de repos, à laquelle elle parvient en venant buter contre le palier 46 de renvoi, 
ce qui bloque la répétition 5. 


[0071] Pendant la course accompagnant le relâchement du poussoir 60, la pièce 10 des heures, la pièce 22 des quarts 
et la piece 24 des minutes ont, ensemble (et de la manière expliquée plus haut) sonné l'heure affichée. 


[0072] C'est pour que la sonnerie soit réalisée à une fréquence aussi régulière que possible que la répétition 5 est pourvue 
du régulateur 13. 


[0073] Cependant le régulateur 13 n'est pas suffisant, car il s’avere que le couple moteur, noté C, induit sur l'arbre 33 de 
barillet par le ressort 35 de barillet, n'est pas constant selon la position angulaire, notée A, de la poulie 38, mesurée par 
référence à la position d'armement (pour laquelle, par convention, A=0). Dans ce qui suit, on appelle «Angle de poulie» 
cette position À angulaire. 


[0074] Comme on le voit sur la fig. 2 à la fig. 5, la chaine 40 présente une section 40.1 droite, qui s'étend entre la poulie 
38 et le palier 46 de renvoi, et une section 40.2 curviligne, enroulée sur la poulie 38 (et plus exactement sur le chemin 39 
de came) dans le prolongement de la section 40.1 droite. 


[0075] La poulie 38 et la chaîne 40 définissent conjointement, sur le chemin 39 de came, un point M de contact. Ce point 
M de contact est situé à la limite de l'enroulement de la chaîne 38. 


[0076] Le point M de contact est le point du chemin 39 de came où la chaîne 40 débute son enroulement sur la poulie 
88 ou, ce qui revient au même, le point où la chaîne 40 quitte la poulie 38. En d’autres termes, le point M de contact est 
situé à la jonction entre la section 40.1 droite et la section 40.2 curviligne. Selon la position angulaire de la poulie 38, le 
lieu du point M sur le chemin 39 de came se déplace. 


[0077] Le couple C moteur est transmis par l'arbre 33 de barillet à la poulie 38, qui lui est couplée en rotation autour de 
l'axe A4 de barillet. La poulie 38 exerce à son tour, en raison du couple C moteur généré par le ressort 35 de barillet, un 
effort de traction, noté T. Cet effort T de traction est appliqué au point M de contact, dans l'axe de la section 40.1 droite. 
On note L et on appelle «levier» la distance du point M de contact à l'axe A4 de barillet. 


[0078] Compte tenu de ces des notations, l'effort T de traction se déduit du couple C par la formule classique suivante: 


[0079] Comme le couple C moteur n'est pas constant suivant l'angle A de poulie, il en résulte que, si le levier L était 
constant, l'effort T de traction ne serait pas constant non plus suivant l'angle A de poulie. 


[0080] Tel est la fonction du chemin 39 de came: faire varier le levier L pour compenser la variation du couple C et ainsi 
minimiser les variations de l'effort T de traction. 


[0081] Plus précisément, il a été constaté que le couple C moteur diminue au fur et à mesure qu'augmente l'angle A de 
poulie, en partant de la position désarmée (illustrée sur la fig. 7). 


[0082] C'est pourquoi le chemin 39 de came s'étend en spirale autour de l'axe A4 de barillet. Plus précisément, le levier L 
diminue avec l'enroulement de la chaine 40 (c'est-à-dire au fur et à mesure qu'augmente l'angle A de poulie). En d'autres 
termes, la distance à l'axe A4 de barillet du point M de contact est une fonction décroissante de l'angle A de poulie. 


[0083] On a tracé sur la fig. 8 une courbe représentant les variations du levier L (placée en ordonnée, dont l'axe est 
gradué en millimétres dans l'exemple illustré) en fonction de l'angle A de poulie (placé en abscisse, dont l'axe est gradué 
en degrés dans l'exemple illustré). On note Li le levier (dit «initial») mesuré lorsque l'angle A de poulie est nul (en position 
désarmée correspondant au déroulement de la poulie 38, fig. 8) et Lf le levier (dit «final») mesuré lorsque l'angle A est 
maximum (en position armée correspondant à l'enroulement total de la poulie 38, fig. 11). 


[0084] Le levier L varie de préférence dans une proportion comprise entre 596 et 2096. Cette variation peut sembler faible, 
mais elle est suffisante pour compenser les variations du couple C moteur et permettre de rendre à peu prés constante 
la traction T exercée sur la chaine 40 par la poulie 38 rappelée par le ressort 35 de barillet. 
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[0085] Dans un mode particulier de realisation: 


Li = 3,85 mm 


Lf = 3,30 mm 


IR 


[0086] La variation du levier L est donc, dans cet exemple, d'environ 14% mais cet exemple ne saurait être limitatif car 
il dépend des performances du ressort 35. 


[0087] Comme cela a déjà été suggéré, un ressort déformé tend à reprendre une configuration d'équilibre stable en 
générant un couple de rappel qui n'est pas constant selon sa déformation. Un examen plus précis montre qu'en général 
la variation du couple de rappel généré par un ressort en fonction de sa déformation n'est globalement pas linéaire mais 
peut l'étre localement. 


[0088] On comprend donc que si l'on peut maintenir le ressort 35 dans une gamme de déformation ou la variation du 
couple généré est linéaire, il est possible de concevoir une poulie 39 dont le levier L varie également de maniére linéaire 
en fonction de l'angle A de poulie. En d'autres termes, le chemin 39 de came est en spirale d'Archiméde. 


[0089] Ainsi, dans l'exemple illustré sur la fig. 8, on a représenté par une courbe la variation du levier L en fonction de 
l'angle A de poulie. On voit que, dans cet exemple, le levier L varie linéairement en fonction de l'angle A de poulie, ce qui 
correspond à un chemin 39 de came en spirale d'Archiméde. 


[0090] Un exemple de construction du chemin 39 de came est illustré sur les dessins, et plus particuliérement sur la fig. 
6. Dans cet exemple, le chemin 39 de came s'étend sur un secteur S angulaire dont l'amplitude est inférieure à 360? 
(c'est-à-dire que le chemin 39 de came est prévu pour remplir sa fonction sur moins d'un tour de poulie 38 autour de 
l'axe A4 de barillet. 


[0091] Dans l'exemple illustré sur les figures 7 à 10, qui correspond à une poulie dont les variations du levier L sont 
illustrées sur la fig. 6, l'amplitude de la course angulaire de la poulie 38 est de 270° environ. 


[0092] Les bénéfices de cette architecture ont déjà été évoqués; nous les rappelons: 


— minimisation des variations de la fréquence (c'est-à-dire du nombre de tintements par seconde - ou par minute) des 
tintements de sonnerie, 

— minimisation des variations des efforts dans la chaine. On peut noter que cela a notamment pour conséquence de 
limiter la fatigue mécanique dans la chaine, et donc d'augmenter sa durée de vie. 


[0093] On notera que l'architecture qui vient d'étre décrite peut admettre des variantes sans sortir du cadre de l'invention. 


[0094] Ainsi, il est envisageable de remplacer le barillet 32 par un autre sous-ensemble ayant la même fonction motrice. 
Un tel sous-ensemble comprend par exemple un ressort-poutre fonctionnant en flexion, et auquel est couplée la poulie 
38 par l'intermédiaire d'une ou plusieurs piéces de liaison transformant le mouvement de flexion du ressort-poutre en 
mouvement de rotation de la poulie 38. La fonction d'un tel ressort-poutre est la méme que celle du ressort 35 de barillet: 
solliciter, via la poulie 38 et la chaine 40, la piéce 10 des heures vers sa position de repos. 


Revendications 


1. Mécanisme (5) de répétition pour une piéce (1) d'horlogerie à sonnerie, qui comprend: 
— un limacon (6) des heures, 
— une pièce (10) des heures portant un palpeur (11) des heures et montée en rotation autour d'un axe (A1) des 
heures entre: 
— Une position de repos dans laquelle le palpeur (11) des heures est écarté angulairement du limacon (6) des heures, 
— une position de lecture dans laquelle le palpeur (11) des heures vient au contact du limacon (7) des heures, 
— un ressort (19) des heures, qui rappelle la piece (10) des heures vers sa position de lecture, 
— une poulie (38) montée en rotation autour d'un axe (A4) de poulie, 
— une chaîne (40) apte à s'enrouler partiellement sur la poulie (38), la chaîne (40) étant accrochée, par une extrémité 
(41) proximale, sur la poulie (38) et, par une extrémité (42) distale, sur la pièce (10) des heures, 
— un ressort (35) de rappel couplé à la poulie (38), et par lequel celle-ci sollicite, via la chaîne (40), la pièce (10) des 
heures vers sa position de repos, 
caractérisé en ce que la poulie (38) définit un chemin (39) de came périphérique qui s'étend en spirale autour de 
l'axe (A4) de poulie. 


2. Mécanisme (5) selon la revendication 1, dans lequel la poulie (38) et la chaîne (40) définissent conjointement, sur le 
chemin (39) de came, un point (M) de contact dont la distance (L) à l'axe (A4) de barillet diminue avec l'enroulement 
de la chaine (38). 
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Mécanisme (5) selon la revendication 1 ou la revendication 2, dans lequel la variation de la distance (L) à l'axe (A4) 
de poulie en fonction de l'enroulement de la chaîne (38) est linéaire. 


Mécanisme (5) selon l’une des revendications 2 et 3, dans lequel la variation de la distance (L) du point (M) de contact 
à l’axe (A4) de barillet varie dans une proportion comprise entre 5% et 20% 


Mécanisme (5) de répétition selon l’une des revendications précédentes, qui comprend: 

— un barillet (32) de sonnerie incluant: 

— un arbre (33) de barillet qui définit un axe (A4) de barillet confondu avec l’axe (A4) de la poulie, 

— un tambour (34) de barillet, 

— un ressort (35) de barillet dont une extrémité (36) interne est solidaire de l’arbre (33) de barillet et une extrémité 
(37) externe est solidaire du tambour (34) de barillet, et 

— la poulie (38), couplée en rotation au ressort (35) de barillet. 


Piece (1) d'horlogerie, telle qu'une montre, équipée d'un mécanisme (5) de répétition selon l’une des revendications 
précédentes. 
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(54) Mécanisme de surprise pour pièce d'horlogerie à sonnerie. 


(57) L'invention se rapporte à un mécanisme de surprise pour 
pièce d'horlogerie à sonnerie comprenant une surprise (5) mon- 
tee coaxiale à un premier limacon (3) et à un deuxième limaçon 
(4), une pièce des heures (2) reliée à une commande de son- 
nerie et agencée pour pivoter à partir d'une position de repos 
lorsque la commande est actionnée, un sautoir de surprise (8) 
agencé pour s'appuyer contre la surprise sous l'effet d'un ressort 
(6) pour faire pivoter la surprise par rapport au premier limaçon, 
et un dispositif isolateur de surprise agencé pour tenir le sautoir 
de surprise à l'écart de la surprise lorsque la pièce des heures 
est en position de repos. Selon l'invention, le dispositif isolateur 
de surprise est solidaire du sautoir et comprend un organe de 
verrouillage agencé pour coopérer avec la pièce des heures de 
manière à maintenir écarté le sautoir de la surprise lorsque la 
pièce des heures est dans sa position de repos. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne le domaine des pièces d’horlogerie, et plus précisément une pièce d’horlogerie à sonnerie 
comportant un dispositif isolateur de surprise agencé pour tenir le sautoir de surprise à l’écart de la surprise en position 
de repos. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] De manière classique, les pièces d'horlogerie capables de sonner les quarts et les minutes comportent une came 
escamotable appelée «surprise», qui est associée au limacon des minutes. L'extrémité de chacune des quatre branches 
de ce limacon doit être rétrécie pour permettre au palpeur des minutes d'atteindre l'échelon le plus proche du centre du 
limaçon, quand quatorze minutes doivent être sonnées. ll en résulte que l'échelon extérieur du limaçon, qui correspond 
à zero minute de sonnerie, s'étend sur un angle inférieur à la valeur normale de 6? correspondant à la rotation du mobile 
de centre en une minute. Les quatre branches de la surprise servent à agrandir temporairement cet échelon au début 
de chaque quart dheure. Le sautoir de surprise commande le pivotement de la surprise sur le limacon en s'appuyant 
contre l'extrémité d'une des branches de la surprise. Dans les anciennes pièces d'horlogerie, cet appui était continu durant 
les dernières minutes d'un quart d'heure et les premières minutes du quart d'heure suivant. Le frottement du sautoir sur 
la surprise pendant cette durée produisait une usure notable des pièces en contact et tendait à ralentir le mouvement 
dhorlogerie. 


[0003] Pour pallier cet inconvénient, on a inventé les dispositifs isolateurs de surprise, qui maintiennent le sautoir hors 
de prise de la surprise tant que la sonnerie des minutes n'est pas demandée. On trouve une description détaillée d'un 
exemple d'un isolateur de surprise aux pages 175 à 181 de la troisième édition du livre de F Lecoultre intitulé «Les 
montres compliquées». Ce dispositif est formé par un levier supplémentaire à deux branches, dont l'une s'appuie contre 
la commande de sonnerie lorsque celle-ci est au repos, pour que l’autre branche tienne pendant ce temps le sautoir de 
surprise à distance de la surprise, contre la force du ressort agissant sur le sautoir. La commande de sonnerie agit d'une 
part sur la pièce à crémaillère et d'autre part sur l'isolateur de surprise. 


[0004] Dans le brevet EP 1 959 318, il est décrit un isolateur de surprise comportant aussi un levier supplémentaire, mais 
agencé différemment. Dans ce cas, l'un des bras du levier isolateur prend appui sur la piéce à crémaillére pour que le 
levier garde une position telle que son autre bras retienne le sautoir de surprise. La commande de sonnerie agit sur le 
premier bras pour faire pivoter le levier de facon à pousser la piéce à crémaillére et libérer pendant ce temps le sautoir de 
surprise. Par contre, dans ce mécanisme le palpeur des heures n'est pas monté sur la piéce à crémaillére. 


[0005] Dans les deux dispositifs susmentionnés, la fonction d'isolateur de surprise nécessite un levier supplémentaire 
relativement grand, qui est génant dans un mécanisme déjà trés compliqué. La présente invention permet d'éviter cet 
inconvénient gráce à une construction trés simple et peu encombrante. 


Résumé de l'invention 


[0006] Un but de la présente invention est de pallier tout ou partie des inconvénients cités précédemment en fournissant 
un mécanisme de surprise simple à mettre en œuvre et comprenant peu de pièces. 


[0007] L'invention a également pour but, au moins dans un mode de réalisation particulier, de fournir un mécanisme de 
surprise réduisant l'usure des composants. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de surprise pour piéce d'horlogerie à sonnerie comprenant: 


— un surprise montée coaxiale entre un premier limaçon et un deuxième limacon, 

— une piéce des heures reliée à une commande de sonnerie et agencée pour pivoter à partir d'une position de repos 
lorsque ladite commande est actionnée, 

— un sautoir de surprise agencé pour s'appuyer contre la surprise sous l'effet d'un ressort pour faire pivoter la surprise 
par rapport au premier limacon, 

— et un dispositif isolateur de surprise agencé pour tenir le sautoir de surprise à l'écart de la surprise lorsque la piéce 
des heures est en position de repos. 


[0009] Selon l'invention, le dispositif isolateur de surprise est solidaire du sautoir de surprise et comprend un organe de 
verrouillage agencé pour coopérer avec la piéce des heures de maniére à maintenir écarté le sautoir de la surprise lorsque 
la piéce des heures est dans sa potion de repos. 


[0010] Gráce à ces caractéristiques, un tel mécanisme de surprise permet de d'obtenir un systéme relativement simple, 
compact et nécessitant peu de piéces pour sa mise en oeuvre. 


[0011] Conformément à d'autres variantes avantageuses de l'invention: 


— ledit organe de verrouillage comprend une première came solidaire dudit sautoir de surprise; 
— la pièce des heures comprend un usinage de forme agencé pour coopérer avec ladite came; 
— le sautoir comprend une deuxième came agencée pour coopérer avec le dit ressort; 
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— la deuxième came est solidaire du sautoir et comprend une surface agencée pour coopérer avec le ressort; 

— le premier limacon est un limacon des minutes; 

— le deuxième limacon est un limaçon des heures; 

— la surprise comprend un ressort agencé pour coopérer avec le premier limacon et agencé pour maintenir la surprise 
dans sa position de repos; 

— le sautoir de surprise comprend une ganse de façon à limiter la course du sautoir de surprise en position basse. 


Description sommaire des dessins 
[0012] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la description 
suivante d'un mode de réalisation particulier de l'invention, donné à titre de simple exemple illustratif et non limitatif, et 
des figures annexées, parmi lesquelles: 

la fig. 1 est une vue en perspective d'un mécanisme au repos conforme à l'invention; 


les fig. 2a et 2b sont respectivement des vues de dessus et de dessous conforme à l'invention; 


les fig. 3a et 3b sont respectivement sont un vue en perspective et une vue de dessous d’un mécanisme activé 
conforme à l'invention; 


la fig. 4 est une vue en perspective d'un sautoir de surprise conforme à l'invention; 
la fig. 5 est une vue de dessus d'une surprise conforme à l'invention; 
la fig. 6 est une vue de dessous d'un sautoir de surprise conforme à l'invention. 


[0013] L'invention concerne également une piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme de surprise conforme à 
l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0014] Un mécanisme de surprise conforme à l'invention va maintenant étre décrit dans ce qui suit faisant référence 
conjointement aux fig. 1 à 5. Le dispositif de sonnerie dans lequel il peut étre intégré ne sera pas décrit en détail. 


[0015] Le mécanisme 1 représenté à la fig. 1 représente un premier limaçon, dit limaçon des minutes 3, doté de quatre 
branches et monté pivotant autour d'un axe A. Un limagon des quarts 4 est également monté pivotant coaxialement autour 
de l'axe A. Tous les deux sont entrainés par un mouvement horloger au rythme d'un tour par heure, dans le sens inverse 
des aiguilles d'une montre. En effet, contrairement aux répétitions traditionnelles, la répétition de la présente invention 
comprend des leviers montés cóté ponts et non cóté cadran. 


[0016] Une surprise 5 est positionnée entre les deux limacons 3 et 4 et pivote librement autour de l'axe A. La surprise 
5 comporte, de manière classique, quatre branches, chacune étant disposée derrière une des branches du limacon des 
minutes 3. Le limacon des minutes 3 comprend deux goupilles 30 qui reposent chacune dans un trou oblong 31 formé 
dans la surprise 5 et par l'intermédiaire de laquelle il l'entraine. 


[0017] Selon l'invention et tel qu'illustré à la fig. 5, un lame ressort 50 faisant office de ressort de rappel est agencée dans 
l'une des branches de la surprise 5 de maniére à maintenir cette derniére derriére le limacon des minutes 3, lame ressort 
étant directement formée dans la surprise. La lame ressort 50 est agencé pour coopérer avec une cheville 51 solidaire 
du limacon des minutes 3, la cheville 51 se déplacant dans un logement 52 formé à la base d'une des branches de la 
surprise 5, l'extrémité libre de la lame ressort 50 débouchant dans le logement 52. 


[0018] La surprise 5 est susceptible de se déplacer par rapport au limacon des minutes 3 entre une premiére position dans 
laquelle elle n'intervient pas dans le fonctionnement de la sonnerie et une deuxiéme position dans laquelle elle prolonge 
l'extrémité du limacon des minutes 3, de maniére à reconstituer l'échelon correspondant à la premiére minute d'un quart. 


[0019] Le mécanisme comprend également une piéce des heures 2 qui est montée de maniére pivotante sur un pont 
ou une platine. 


[0020] Un sautoir de surprise 8 est monté de maniére pivotante sur un pont ou une platine. Avantageusement, le sautoir 
8 est sollicité par un ressort 6 qui exerce une force contre le sautoir 8 pour le pousser en direction de la surprise 5, le 
sautoir ayant un bec 83 qui présente un plan incliné servant à faire pivoter la surprise 5 contre la force du ressort de 
rappel susmentionné. 


[0021] Selon l'invention, le sautoir 8 visible en détail à la fig. 4 et le dispositif isolateur de surprise sont solidaires et forme 
un méme élément monobloc, dispositif isolateur de surprise comprenant des moyens de blocage configurés pour maintenir 
le bec 83 du sautoir 8 en dehors de la trajectoire de la surprise 5. Ces moyens de blocage comprennent une premiére came 
80, solidaire du sautoir 8 et pivotant également autour de l'axe A. Plus précisément, la premiére came 80 est agencée 
pour coopérer avec un usinage de forme 20 usiné dans la piéce des heures 2, et maintenant ainsi le sautoir 8 éloigné 
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de la surprise 5 lorsque la piéce des heures 2 est en position de repos. Par position de repos, on entend position dans 
laquelle se trouve la piéce des heures 2 lorsque la sonnerie n'est pas enclenchée. 


[0022] Le sautoir 8 comprend également une deuxiéme came 81 prévue pour coopérer avec un ressort 6 qui est agencé 
pour exercer sur la deuxième came 81, et donc indirectement sur le sautoir 8, une force tendant à amener le sautoir 8 en 
appui contre la surprise 5. Avantageusement, La deuxième came 81 comprend une surface de guidage 82 pour guider 
l'extrémité 60 du ressort 6 et maintenir axialement le sautoir 8 à sa place. 


[0023] Ainsi, tant que la sonnerie n'est pas activée, la première came 80 est bloquée par l'usinage de forme 20 de la pièce 
des heures 2 et s'oppose à la force exercée par le ressort 6 et maintien le sautoir 8 éloigné de de la surprise 5. Lorsque la 
sonnerie est enclenchée, la première came 80 est libérée, sous l’effet de la rotation de la pièce des heures 2, permettant 
ainsi au ressort 6 d'amener le sautoir 8 contre la surprise 5 en exerçant une force sur la deuxième came 81. 


[0024] Ainsi, le sautoir 8 peut évoluer entre une première position blocable, dans laquelle il ne coupe pas la trajectoire 
de la surprise 5, et au moins une deuxième position dans laquelle il coupe la trajectoire de la surprise 5. Le sautoir 8 
est susceptible, en passant de sa première à sa deuxième position, de coopérer avec une des portions extrémales de la 
surprise pour amener cette dernière de sa première à sa deuxième position. 


[0025] Dans la position de repos illustrée par les fig. 1, 2a et 2b, l'étoile des heures 7 avance d'un pas par heure et entraine 
le limaçon des heures 22 monté coaxialement, les autres pièces représentées restant immobiles tant que la commande 
de sonnerie n’est pas actionnée. Dans cette position de repos, la première came 80 disposée sur le sautoir de surprise 
8 est en prise avec l'usinage de forme 20 de la pièce des heures 2 et maintient le sautoir 8 à l'écart de la trajectoire 
des extrémités des bras de la surprise 5. De cette manière, la première came 80 et l'usinage de forme 20 permettent de 
maintenir à l'écart le sautoir. 


[0026] Dans la position de repos représentée sur la fig. 1, la pièce des heures 2 maintient le sautoir 8 éloigné de la surprise 
5 via la première came 80 qui est bloquée par l’usinage de forme de la pièce des heures 2. 


[0027] Lorsque la commande de sonnerie est actionnée comme aux fig. 3a et 3b, la pièce des heures 2 est entraînée en 
rotation sous l’action d’un ressort par exemple. Au début de la rotation de la pièce de heures 2, la première came 80 est 
libérée et laisse le sautoir de surprise 8 pivoter en direction du limacon des minutes 3 sous l’action du ressort 6 qui appuie 
sur la deuxième came 81. Si à ce moment-là l’une des branches du limaçon des minutes 3 se trouve à proximité d'un 
des pans inclinés du bec du sautoir 8, ce pan s'appuie contre la branche correspondante de la surprise 5 et met celle-ci 
dans la position appropriée, de manière connue. La pièce des heures 2 continue de pivoter jusqu’à ce que son palpeur 21 
bute contre le limacon des heures 22. Ensuite, le mécanisme représenté est ramené à la position de repos de la fig. 1 par 
l'action du barillet de sonnerie. La première came 80 de l’isolateur de surprise soulève de nouveau le sautoir de surprise 
8 et le tient à l'écart de la surprise 5 tant que la commande de sonnerie n'est pas actionnée à nouveau. 


[0028] Comme on peut l'observer à la fig. 6, le sautoir 8 est agencé pour étre chassé dans une platine (non représentée 
sur les figures) et comprend, à l'extrémité chassée dans la platine, une ganse orientée 84 montée de facon à pouvoir 
limiter la course du sautoir 8 en position basse, la ganse 84 coopérant avec un pion 85 lorsque l'une des quatre branches 
du limaçon des minutes n'est pas présente. 


[0029] Bien que l'exemple décrit ci-dessus se rapporte au cas d'une surprise associée au limacon des minutes, il faut 
rappeler qu'un dispositif isolateur de surprise selon l'invention peut aussi bien coopérer avec une surprise associée à un 
autre limacon, notamment un limacon des quarts par exemple. 


[0030] L'invention est utilisable dans toute piéce d'horlogerie pourvue d'une sonnerie, notamment une montre à répétition 
minutes ou à grande sonnerie. 


Revendications 


1. Mécanisme de surprise (1) pour piéce d'horlogerie à sonnerie comprenant: 
— un surprise (5) montée coaxiale à un premier limacon (3) et à un deuxieme limacon (4), 
— une piéce des heures (2) reliée à une commande de sonnerie et agencée pour pivoter à partir d'une position de 
repos lorsque ladite commande est actionnée, 
— un sautoir de surprise (8) agencé pour s'appuyer contre la surprise (5) sous l'effet d'un ressort (6) pour faire pivoter 
la surprise (5) par rapport au premier limacon (3), 
— et un dispositif isolateur de surprise agencé pour tenir le sautoir de surprise (8) à l'écart de la surprise (5) lorsque 
la piéce des heures (2) est en position de repos, 
caractérisée en ce que le dispositif isolateur de surprise est solidaire dudit sautoir de surprise et comprend un organe 
de verrouillage agencé pour coopérer avec la piéce des heures (2) de maniére à maintenir écarté le sautoir de la 
surprise (8) lorsque la piéce des heures (2) est dans sa potion de repos. 


2. Mécanisme de surprise (1) selon la revendication 1, dans lequel ledit organe de verrouillage comprend une premiére 
came (80) solidaire dudit sautoir de surprise (8). 


3. Mécanisme de surprise (1) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel la piéce des heures (2) comprend un usinage 
de forme (20) agencé pour coopérer avec ladite premiére came (80). 
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Mécanisme de surprise (1) selon l’une quelconque des revendications 1 à 3, dans lequel le sautoir (8) comprend une 
deuxième came (81) agencée pour coopérer avec ledit ressort (6). 


Mécanisme de surprise (1) selon l’une quelconque des revendications 1 à 4, dans lequel la deuxième came (81) est 
solidaire du sautoir (8) et comprend une surface de guidage (82) agencée pour coopérer avec le ressort (6). 


Mécanisme de surprise (1) selon l’une quelconque des revendications 1 à 6, dans lequel le premier limacon (3) est 
un limacon des minutes. 


Mécanisme de surprise (1) selon l’une quelconque des revendications 1 à 5, dans lequel le deuxième limacon (4) 
est un limaçon des quarts. 


Mécanisme de surprise (1) selon l’une des revendications 1 à 7, dans lequel la surprise (5) comprend quatre branches, 
et un ressort (50) agencé dans l’une des branches pour coopérer avec le premier limacon (3) pour maintenir la surprise 
(5) dans sa position de repos. 


Mécanisme de surprise (1) selon l’une des revendications 1 à 8, dans lequel le sautoir de surprise (8) comprend une 
ganse (84) de façon à limiter la course du sautoir de surprise (8) en position basse. 


10. Pièce dhorlogerie comprenant un mécanisme de surprise selon l’une quelconque des revendications précédentes. 
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(54) Mécanisme de répétition à chaîne tendue pour pièce d'horlogerie à sonnerie. 
(57) L'invention concerne un mécanisme (5) de répétition pour 
pièce d'horlogerie à sonnerie comprenant: 


— une pièce (10) des heures, mobile entre une position 
de repos et une position de lecture: 


— ип ressort (19) des heures rappelant la pièce (10) des 
heures vers sa position de lecture; 








— ипе chaîne (40) accrochée à la pièce (10) des heures; 


— un barillet (32) qui comprend un arbre (33), un tam- 
bour (34), un ressort (35), une poulie (38) mobile en 
rotation par rapport à l'arbre (33) et sur laquelle est 
accrochée la chaine (40), ainsi qu'un rochet solidaire 
en rotation de l'arbre (33) de barillet et: 


e  couplé avec la poulie (38) tant que la pièce (10) 
des heures exerce sur la chaine (40) un effort de 
traction; 





e découplé de la poulie (38) dés lors que s'annule 
cet effort de traction; 


— ип ressort de poulie interpose entre le rochet et la 
poulie (38). 


CH 714 506 A2 


Description 


Domaine technique 


[0001] L'invention a trait au domaine de l'horlogerie. Elle concerne, plus précisément, un mécanisme de répétition pour 
une piéce d'horlogerie à sonnerie, l'expression «piéce d'horlogerie» désignant de préférence une montre (à bracelet ou à 
gousset), mais pouvant également désigner une pendule ou encore une horloge. 


Arrière-plan technologique 


[0002] Le mécanisme à répétition (couramment simplement dénommé répétition) a pour fonction, sur commande de 
l'utilisateur (ou porteur) exercant à tout instant une pression sur un poussoir, de sonner l'heure indiquée à cet instant par 
les aiguilles de la piéce d'horlogerie. 


[0003] La répétition est une complication horlogère d'un raffinement extrême, dont la maitrise honore l'horloger qui en 
est à l'origine. Jadis destinée à permettre la connaissance de l'heure dans l'obscurité, la répétition équipe aujourd'hui les 
montres de grande, voire trés grande valeur. 


[0004] Il existe plusieurs types de répétition. Dans Les Montres Compliquées (Ed. Simonin, cinquième édition, 2013), Е. 
Lecoultre en compte cinq, mais en distingue essentiellement deux (les moins rares): 


— La répétition à minutes, qui, outre les heures, fait tinter toutes les minutes; 
— La répétition à quarts, qui, outre les heures, fait tinter le(s) quart(s) écoulé(s) puis les éventuelles minutes résiduelles. 


[0005] Quel qu'en soit le type, un mécanisme à répétition comprend classiquement: 


—  aumoins un limacon des heures; 


- au moins une pièce des heures portant un palpeur des heures et montée en rotation autour d'un axe des heures 
entre: 


* une position de repos dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limaçon des heures; 
et 


e une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limaçon des heures; 
—  unressort qui rappelle la piéce des heures vers sa position de repos; 


—  etun barillet de sonnerie, couplé à la piéce des heures. 


[0006] En l'absence d'action du porteur, la piéce des heures est dans sa position de repos. 


[0007] Le déplacement du poussoir provoque une rotation forcée du barillet de sonnerie, la piéce des heures étant elle- 
méme déplacée vers sa position de lecture à rencontre du ressort. 


[0008] Le relâchement du poussoir est accompagné du retour de la pièce des heures vers sa position de repos. Chemin 
faisant, la piéce des heures engréne (directement ou indirectement) un marteau frappant un timbre un nombre de fois 
égal au nombre d'heures lues sur le limacon et proportionnel à la course angulaire parcourue par la piéce des heures 
entre ses deux positions (lecture, repos). 


[0009] Dans la répétition dite antique, le couplage du barillet à la piéce des heures s'effectuait au moyen d'une bascule 
et d'une chaine, comme expliqué par F. Lecoultre (op.cit., pp.68—69 et figure 19, Planche 17). 


[0010] Ce couplage a, dans les répétitions modernes, été remplacé par une crémaillére et un rouage, comme l'explique 
également F. Lecoultre (op.cit., pp.73—74). Deux ressorts antagonistes sont prévus: un ressort de barillet qui sollicite 
la piéce des heures vers sa position de repos, et un ressort des heures qui la sollicite vers sa position de lecture. 
L'actionnement du barillet par le porteur, tout en armant le ressort de barillet, libére le ressort des heures qui rappelle 
la pièce des heures vers sa position de lecture. Le relâchement du barillet libère au contraire le ressort de barillet, qui 
rappelle la piéce des heures vers sa position de repos (à rencontre du ressort des heures), pendant que se déroule la 
sonnerie de l'heure. 


[0011] Ce type de répétition ne donne pas entiérement satisfaction, car le couple moteur exercé par le ressort de barillet 
n'est par constant. Il en résulte, lors du fonctionnement, des variations dans les efforts auxquels est soumise la pièce des 
heures, ce qui peut générer dans celle-ci des cycles de fatigue mécanique, propices à sa fissuration. 


[0012] Il a récemment été proposé un tout nouveau mécanisme de répétition, qui équipe la montre Breguet modèle 7087 
«Tradition», et dans lequel le rouage est remplacé par une transmission à chaine. 


[0013] Cette transmission est à ne pas confondre avec la chaine de la répétition antique évoquée ci-dessus, car elle 
fonctionne à l'inverse. 
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[0014] Plus précisément, dans cette répétition, le barillet comprend: 


o Un arbre de barillet; 
o un tambour de barillet, 


o un ressort de barillet dont une extrémité interne est solidaire de l'arbre de barillet et une extrémité externe est so- 
lidaire du tambour de barillet, 


o une poulie sur laquelle s'enroule la chaîne. 


[0015] La chaîne est accrochée, par une extrémité proximale, sur la poulie et, par une extrémité distale, sur la pièce des 
heures. En l'absence d'action du porteur sur le poussoir, le ressort de barillet tend la chaîne qui maintient la pièce des 
heures dans sa position de repos. L'action du porteur sur un poussoir provoque la rotation forcée de l'arbre de barillet, ce 
qui libère la chaîne et donc la pièce des heures, laquelle est rappelée vers sa position de lecture par le ressort des heures. 


[0016] Lorsque le porteur relâche le poussoir, le ressort de barillet, dont le couple moteur exercé sur l'arbre de barillet est 
supérieur au couple résistant exercé par le ressort des heures sur la pièce des heures, rappelle celle-ci vers sa position 
de repos. Chemin faisant, l'heure est sonnée. 


[0017] La lecture (et le tintement) des quarts et/ou des minutes suit le méme principe, avec un limacon des quarts (res- 
pectivement des minutes) et une piéce des quarts (respectivement des minutes) portant un palpeur des quarts (respecti- 
vement des minutes) apte à venir, dans une position de lecture, au contact du limacon des quarts (respectivement des 
minutes). 


[0018] Ce mécanisme présente un avantage en termes d'encombrement et de montage. En effet, la chaine, qui fait le lien 
mécanique entre le barillet et la piéce des heures d'autre part, permet de les positionner à distance l'un de l'autre. Il est 
ainsi possible, quel que soit le positionnement de la piéce des heures dans la carrure, de placer le barillet au plus prés du 
poussoir, ce qui évite d'avoir recours à de complexes renvois à leviers, au bénéfice de la fiabilité de la montre. 


[0019] Cependant, ce mécanisme à chaine présente un inconvénient, qui résulte de ce qu'il fonctionne en tout-ou-rien, 
c'est-à-dire que, quelle que soit l'heure à sonner, le porteur enfonce à fond le poussoir. De la sorte, l'actionnement du 
barillet provoque le déroulement complet de la chaine, quelle que soit la course angulaire de la piéce des heures. Dans le 
cas (unique) oü l'heure à lire est 12h59 (ce qui correspond à la course maximale des piéces des heures (le cas échéant 
des quarts) et des minutes, la chaine demeure tendue. Mais dans tous les autres cas, la course angulaire de ces piéces 
n'est pas maximale, et la course résiduelle de la chaine (au-delà de celle qu'elle adopte dans la position de lecture de la 
piéce des heures) provoque sa détente, et son flottement. 


[0020] Au relâchement du barillet, le ressort de barillet ne rencontre aucun effort résistant jusqu'à ce que la chaîne soit 
à nouveau brusquement tendue entre lui et le ressort des heures. Il en résulte un pic dans l'effort de traction auquel est 
soumise la chaine, qui peut induire une fatigue en cisaillement dans axes des maillons de la chaine ou dans son point 
de fixation sur la piéce des heures. 


[0021] Un premier objectif est par conséquent, dans un mécanisme de répétition à chaine tel que décrit ci-dessus, de 
minimiser la fatigue mécanique des piéces mobiles (en particulier de la chaine). 


[0022] Un deuxiéme objectif est, plus précisément, de lisser les efforts générés dans la chaine par l'action du ressort 
de barillet. 


Résumé de l'invention 


[0023] Il est proposé, en premier lieu, un mécanisme de répétition pour une pièce d'horlogerie à sonnerie, qui comprend: 


- ип limaçon des heures; 

— une piéce des heures portant un palpeur des heures et montée en rotation autour d'un axe des heures entre: 
* une position de repos dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limacon des heures; 
* une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limacon des heures; 

—  unressort des heures, qui rappelle la piéce des heures vers sa position de lecture; 

— ип barillet de sonnerie, qui comprend: 
o un arbre de barillet; 


o ип tambour de barillet, 
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o un ressort de barillet dont une extrémité interne est solidaire de l'arbre de barillet et une extrémité externe est 
solidaire du tambour de barillet; 


o une poulie; 


— une chaine apte à s'enrouler partiellement sur la poulie, la chaine étant accrochée, par une extrémité proximale, 
sur la poulie et, par une extrémité distale, sur la piéce des heures; 


[0024] Ce mécanisme à répétition étant remarquable en ce que la poulie est mobile en rotation par rapport à l'arbre de 
barillet, et en ce que le barillet de sonnerie comprend: 


— unrochet, solidaire en rotation de l'arbre de barillet et: 
* couplé en rotation avec la poulie tant que la piece des heures exerce sur la chaine un effort de traction: 


* découplé en rotation de la poulie dès lors que s'annule l’effort de traction exercé sur la chaîne par la pièce 
des heures en position de lecture; 


- ип ressort de poulie interposé entre le rochet et la poulie, et qui exerce sur celle-ci un couple résistant qui main- 
tient la chaîne sous tension lorsque le rochet est découplé en rotation de la poulie. 


[0025] De la sorte, la chaîne est toujours tendue, quelle que soit l'heure à sonner. Il en résulte une diminution de la fatigue 
mécanisme que la chaîne (avec l'ensemble des composants mobiles) subit au cours du temps, au bénéfice de la fiabilité 
(et de la longévité) du mécanisme. 


[0026] Il est proposé, en deuxième lieu, une montre équipée d'une carrure et d'un tel mécanisme à répétition, monté 
dans la carrure. 


[0027] Diverses caractéristiques supplémentaires, présentées ci-dessous, peuvent étre prévues, seules ou en combinai- 
son. 


[0028] Ainsi, le ressort de poulie est de préférence ressort spiral dont une extrémité interne est solidaire du rochet, et 
dont une extrémité externe est solidaire de la poulie. 


[0029] La poulie intégre avantageusement une butée, et le rochet intégre une dent qui est appliquée contre la butée tant 
que la chaine exerce sur la poulie un effort de traction, et qui en est écartée angulairement dés lors que s'annule l'effort 
de traction exercé sur la chaine par la piéce des heures en position de lecture. 


[0030] Le mécanisme de répétition peut en outre comprendre: 


- une crémaillére montée en rotation autour d'un axe et pourvue d'un secteur denté; 
— un rouage de sonnerie en relation d'engrenage d'une part avec le secteur denté de la crémaillére et d'autre part avec 
l'arbre de barillet. 


[0031] Dans ce cas, la montre est avantageusement équipée, outre de la carrure et du mécanisme de répétition, d'un 
poussoir monté en translation sur la carrure entre une position désarmée dans laquelle le poussoir n'exerce pas de couple 
moteur sur la crémaillére, et une position d'armement dans laquelle le poussoir exerce sur la crémaillére un couple moteur 
qui entraine en rotation l'arbre de barillet via le rouage de sonnerie. 


[0032] Le rouage de sonnerie comprend par exemple un pignon d'entrée engrenant le secteur denté de la crémaillére, et 
un pignon de sortie solidaire en rotation de l'arbre de barillet. 


[0033] Le rouage de sonnerie comprend avantageusement un pignon multiplicateur solidaire en rotation du pignon 
d'entrée et engrenant le pignon de sortie. 


[0034] Le mécanisme de répétition peut en outre comprendre un cliquet de blocage en prise avec une couronne dentée 
à denture asymétrique portée par le tambour de barillet. 


[0035] Le mécanisme de répétition peut également étre pourvu d'un palier de renvoi sur lequel circule la chaine entre le 
barillet de sonnerie et la piéce des heures. 


Bréve description des figures 


[0036] D'autres objets et avantages de l'invention apparaitront à la lumiére de la description d'un mode de réalisation, 
faite ci-aprés en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective de dessous montrant partiellement une montre équipée d'un mécanisme de 
répétition; 
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la fig. 2 est une vue en perspective du mécanisme de répétition seul, a plus grande échelle; 


la fig. 3 est une vue du mécanisme de répétition, dépourvu d'une partie de ses composants pour plus de clarté 
sur son fonctionnement; 


la fig. 4 est une vue en perspective éclatée du barillet de sonnerie du mécanisme de répétition, avec quelques 
détails a plus grande échelle, montrés dans divers médaillons; 


la fig. 5 est une vue en perspective éclatée du barillet de sonnerie de la fig. 4, selon un autre angle de vue; 


la fig. 6 est une vue en plan de dessus du barillet de sonnerie (partiellement dénudé pour plus de clarté), dans 
une configuration désarmée; 


la fig. 7 est une vue en plan de dessous du barillet de sonnerie, dans sa configuration désarmée; 
la fig. 8 est une vue en coupe du barillet de sonnerie complet, selon le plan de coupe VIII-VIII de la fig. 7; 
la fig. 9 est une vue en plan de dessus du barillet de sonnerie, dans une configuration d'armement partiel cor- 


respondant à un déroulement partiel de la chaîne; 


la fig. 10 est une vue en plan de dessous du barillet de sonnerie (partiellement dénudé), dans sa configuration 
d'armement partiel; 


la fig. 11 est une vue en plan de dessus du barillet de sonnerie, dans une configuration d'armement total corres- 
pondant au déroulement total de la chaîne; 


la fig. 12 est une vue en plan de dessous du barillet de sonnerie (partiellement dénudé), dans sa configuration 
darmement total. 


Description détaillée de l'invention 


[0037] Sur la fig. 1 est partiellement représentée une piéce d'horlogerie, en l'espéce une montre 1. La montre 1 comprend 
une carrure 2 qui définit un volume 3 interne. Dans l'exemple illustré, la montre 1 est concue pour le port au poignet, 
et sa carrure 2 comprend à cet effet des cornes 4 en saillie, sur lesquelles est destiné à venir se fixer un bracelet (non 
représenté). 


[0038] La montre 1 comprend un mouvement d'horlogerie concu pour indiquer au moins les heures et les minutes. Le 
mouvement comprend une platine destinée à venir se loger dans le volume 3 interne défini par la carrure 2, en y étant fixé. 


[0039] Le mouvement comprend par ailleurs divers composants fonctionnels regroupés par sous-ensembles. Lorsqu'un 
sous-ensemble a une autre fonction que d'afficher les heures, les minutes et, le cas échéant, les secondes, il est appelé 
«complication». 


[0040] Ainsi, la piéce d'horlogerie (c'est-à-dire la montre 1) illustrée est à sonnerie, et comprend, aux fins de sonner l'heure 
courante, un mécanisme de répétition, également appelé «complication à répétition» ou, plus simplement (et comme 
employé ci-aprés), «répétition» 5. 


[0041] La répétition 5 comprend, en premier lieu, au moins un limacon 6 des heures. Ce limacon 6 est monté sur en 
rotation sur un axe A1. Il présente une forme générale spiralée et comprend sur sa périphérie une succession de douze 
secteurs angulaires de distances décroissantes à l'axe A1. 


[0042] Le limacon 6 des heures est solidaire en rotation d'une étoile 7 des heures qui comprend douze dents pointues. 


[0043] Dans l'exemple illustré, la répétition 5 comprend également un limacon 8 des quarts, monté en rotation autour d'un 
axe A2. Le limacon 8 des quarts comprend quatre secteurs angulaires de distances décroissantes à l'axe A2, séparés 
par des faces de jonction lisses. 


[0044] La répétition 5 comprend en outre un limacon 9 des minutes, solidaire en rotation du limacon 8 des quarts et qui 
comprend quatre branches crantées sur leur pourtour, séparés par des faces de jonction lisses qui s'étendent dans le 
prolongement des faces de jonction du limacon 8 des quarts. 


[0045] Le limacon 8 des quarts porte au voisinage de sa périphérie un doigt qui, à chaque tour, vient engrener une dent 
de l'étoile 7 des heures pour faire tourner celle-ci d'un douziéme de tour représentant une avancée d'une heure. 


[0046] La répétition 5 comprend, en deuxieme lieu, une piéce 10 des heures, montée en rotation autour d'un axe A3 et 
portant un palpeur 11 des heures. 


[0047] La piéce 10 des heures est montée en rotation autour de son axe A3 entre: 
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* une position de repos dans laquelle le palpeur 11 des heures est écarté angulairement du limaçon 6 des heures; 
et 


* une position de lecture dans laquelle le palpeur 11 des heures vient au contact du limacon 6 des heures. 


[0048] Comme illustré sur la fig. 3, la piece des heures 10 comprend un secteur 12 denté qui engréne un régulateur 
13 via un rouage 14 multiplicateur. Dans l'exemple illustré, le régulateur 13 est magnétique; il comprend un rotor 15 
monté en rotation dans un stator 16. Le rotor 15 présente une vitesse de rotation limite, déterminée par un équilibre 
entre la force centrifuge appliquée á des masselottes mobiles ferromagnétiques montées sur le rotor 15, et une force 
contre-électromotrice générée dans les masselottes par des courants de Foucault induits par un champ magnétique alterné 
produit par des couples d'aimants dont est pourvu le stator 16. 


[0049] La piéce 10 des heures comprend un bras 17 extérieur pourvu d'un ráteau 18 des heures constitué de douze dents 
en saillie. Lors du retour de la pièce 10 des heures de sa position de lecture à sa position de repos, le ráteau 18 des heures 
actionne un marteau des heures (non représenté) qui vient frapper un timbre des heures diapasonné a une fréquence 
acoustique prédéterminée, éventuellement amplifiée par une piéce structurelle de la montre 1 (par ex. la carrure 2). Le 
marteau des heures frappe le timbre des heures un nombre de fois (compris entre un et douze) égal au nombre de dents 
du ráteau 18 qui l'ont actionné lors du retour de la pièce 10 des heures de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0050] La répétition 5 comprend, en quatrième lieu, un ressort 19 des heures, qui rappelle la pièce 10 des heures vers sa 
position de lecture. Dans l'exemple illustré, le ressort 19 des heures est un ressort spiral. ІІ est avantageusement fixé sur 
la pièce 10 des heures par une extrémité 20 interne, et sur un axe solidaire de la platine par une extrémité 21 externe. 


[0051] La répétition 5 comprend, dans l’exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 22 des quarts portant un palpeur 23 des 
quarts et montée en rotation autour de l'axe A3 entre: 


* une position de repos dans laquelle le palpeur 23 des quarts est écarté angulairement du limacon 8 des quarts; 
et 


e une position de lecture dans laquelle le palpeur 23 des quarts vient au contact du limaçon 8 des quarts. 


[0052] La répétition comprend en outre, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 24 des minutes portant un palpeur 
25 des minutes et montée en rotation autour de l’axe A3 entre: 


* une position de repos dans laquelle le palpeur 25 des minutes est écarté angulairement du limacon 9 des ті- 
nutes; et 


e une position de lecture dans laquelle le palpeur 25 des minutes vient au contact du limaçon 9 des minutes. 


[0053] La répétition 5 comprend également un ressort 26 des quarts qui rappelle la pièce 22 des quarts vers sa position 
de lecture, et un ressort 27 des minutes qui rappelle la piece 24 des minutes vers sa position de lecture. 


[0054] La pièce 24 des minutes est pourvue, sur un bras 28 extérieur, d'un ráteau 29 des minutes constitué de quatorze 
dents en saillie. Lors du retour de la piece 24 des minutes de sa position de lecture á sa position de repos, le ráteau 29 
des minutes actionne un marteau des minutes (non représenté) qui vient frapper un timbre des minutes diapasonné à 
une fréquence acoustique prédéterminée différente (par ex. inférieure) a la fréquence acoustique du timbre des heures. 
Le marteau des minutes frappe le timbre des minutes un nombre de fois (compris entre zéro et quatorze) égal au nombre 
de dents du ráteau 29 des minutes qui l'ont actionné lors du retour de la pièce 24 des minutes de sa position de lecture 
à sa position de repos. 


[0055] La piéce 22 des quarts est pourvue, sur un bras 30 extérieur, d'un ráteau 31 des quarts constitué de trois séries de 
dents en saillie. Lors du retour de la pièce 22 des quarts de sa position de lecture à sa position de repos, le ráteau 31 des 
quarts actionne presque simultanément le marteau des heures et le marteau des minutes pour générer une séquence 
rapprochée de deux notes. Le marteau des heures et le marteau des minutes frappent leurs timbres respectifs un nombre 
de fois (compris entre zéro et trois) égal au nombre de séries de dents du ráteau 31 des quarts qui les ont actionnés lors 
du retour de la pièce 22 des quarts de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0056] Comme on le voit sur la fig. 2, la pièce 10 des heures, la pièce 22 des quarts et la pièce 24 des minutes, montées 
en rotation sur le même axe A3, sont décalées angulairement l’une par rapport à l’autre, de manière telle que, lors de 
leur rotation solidaire autour de l'axe A3, les lectures interviennent successivement dans l'ordre suivant: minutes; quarts; 
heures. La sonnerie est cependant effectué dans l'ordre inverse: heures; quarts; minutes. 


[0057] La répétition 5 comprend, en cinquiéme lieu, un barillet 32 de sonnerie. 


[0058] Le barillet 32 de sonnerie est monté en rotation autour d'un axe A4 de barillet. Le barillet 32 de sonnerie est un 
sous-ensemble qui comprend plusieurs composants, parmi lesquels: 
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o Un arbre 33 de barillet; 
o un tambour 34 de barillet; 


o un ressort 35 de barillet dont une extrémité 36 interne est solidaire de l'arbre 33 de barillet et une extrémité 37 
externe est solidaire du tambour 34 de barillet; et 


o une poulie 38. 


[0059] L'arbre 33 de barillet, le tambour 34 de barillet et la poulie 38 sont tous trois montés en rotation autour de l'axe 
A4 de barillet. Ces composants sont décrits en détail plus loin. 


[0060] Selon un mode préféré de réalisation, la poulie définit un chemin 39 de came périphérique. 


[0061] La répétition 5 comprend, en sixième lieu, une chaîne 40 apte à s'enrouler partiellement sur la poulie 38. Plus 
précisément, la chaîne est apte à s'enrouler sur le chemin 39 de came. La chaîne 40 est accrochée, par une extrémité 41 
proximale, sur la poulie 38 et, par une extrémité 42 distale, sur la pièce 10 des heures. 


[0062] La chaîne 40 comprend une pluralité de maillons 43 articulés les uns par rapport aux autres. Le maillon 43 situé 
à l'extrémité 41 proximale de la chaîne 40 est fixé sur une goupille 44 solidaire de la poulie 38. Le maillon 43 situé a 
l'extrémité 42 distale de la chaine 40 est quant à lui fixé sur une goupille (non visible) solidaire du bras 17 extérieur de 
la pièce 10 des heures. 


[0063] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 2 et fig. 3, la répétition 5 comprend un palier 45 de renvoi sur 
lequel circule la chaîne 40, entre le barillet 32 de sonnerie et la pièce 10 des heures. Ce palier 45 de renvoi se présente 
avantageusement sous forme d’un roulement (par ex. à billes). 


[0064] Comme on le voit sur les fig. 4, fig. 5 et fig. 8, la poulie 38 est une pièce distincte du tambour 34 de barillet et de 
l'arbre 33 de barillet. Plus précisément, la poulie 38 est mobile en rotation par rapport à l'arbre 33 de barillet. 


[0065] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 4 et fig. 5, le barillet 32 de sonnerie comprend un roulement 46 
(par ex. à bille) interposé entre l'arbre 33 de barillet et la poulie 38. 


[0066] Comme on le voit sur les fig. 4 et fig. 5, le barillet 32 de sonnerie comprend un rochet 47, solidaire en rotation 
de l'arbre 33 de barillet. Ce rochet 47: 


e est couplé en rotation avec la poulie 38 tant que la pièce 10 des heures exerce sur la chaîne 40 un effort de trac- 
tion; 


e  estdécouplé en rotation de la poulie 38 dès lors que s'annule l'effort de traction exercé sur la chaine 40 par la 
piece 10 des heures en position de lecture. 


[0067] Selon un mode de réalisation illustré sur les dessins, l’arbre 32 de barillet comprend un pivot 48 et une bonde 49 
(qui peut étre rapportée sur le pivot 48 ou formée de maniére monobloc avec celui-ci) sur laquelle est monté le tambour 
34 de barillet. La bonde 49 est pourvue extérieurement d'un crochet 50 auquel est fixée l'extrémité 36 interne du ressort 
35 de barillet. 


[0068] Le pivot 48 présente, à une extrémité opposée a la bonde 49, une tête 51 à section carrée. 


[0069] Le tambour 34 de barillet comprend un fond 52 percé, en son centre, d’un trou 53 par lequel le tambour 34 de 
barillet est enfilé (avec jeu) sur la bonde 49, et une jupe 54 qui fait saillie axialement du fond 52, à la périphérie de celui-ci. 
L'extrémité 37 externe du ressort 35 de barillet est fixée sur la jupe 54, par ex. au moyen d'une surépaisseur 55 formée 
sur le ressort 35 de barillet (éventuellement sous forme d’une lame rapportée et soudée) logée dans une encoche 56 
creusée dans la paroi interne de la jupe 54. 


[0070] Comme illustré sur les fig. 2 à fig. 5, le tambour 34 de barillet porte, sur sa périphérie (et plus précisément, dans 
l'exemple illustré, sur la périphérie de sa jupe 54), une couronne 57 dentée à denture asymétrique, et la répétition 5 
comprend un cliquet 58 de blocage en prise avec cette couronne 57 dentée, pour bloquer la rotation du tambour 34 de 
barillet dans le sens de déroulement de la chaîne 40. 


[0071] Selon un mode préféré de réalisation illustré sur la fig. 8, le rochet 47 est formé de manière intégrale avec le pivot 48. 
Le rochet 47 se présente avantageusement sous forme d’un disque. Dans l’exemple illustré, le rochet 47 intègre une dent 
59. Comme on le voit bien sur les fig. 7, fig. 10 et fig. 12, la dent 59 fait saillie, radialement, de la périphérie du rochet 47. 


[0072] Le barillet 32 de sonnerie comprend un ressort 60 de poulie, fonctionnant en torsion et interposé entre le rochet 
47 et la poulie 38, et qui exerce sur celle-ci un couple résistant qui maintient la chaîne 40 sous tension lorsque le rochet 
47 est découplé en rotation de la poulie 48. 
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[0073] Selon un mode préféré de réalisation illustré sur les fig. 7, fig. 10 et fig. 12, le ressort 60 de poulie est un ressort 
spiral dont une extrémité 61 interne est solidaire du rochet 47, et dont une extrémité 62 externe est solidaire de la poulie 
88. Le ressort 60 de poulie peut être fabriqué en acier à haute limite élastique. En variante, il peut être réalisé en silicium. 


[0074] Dans l'exemple illustré, l'extrémité 61 interne du ressort 60 de poulie est conformee en un premier piton emboité 
dans une encoche 63 complémentaire formée dans le rochet 47 (voir les cercles de détail en haut et à droite sur la fig. 
4). Par ailleurs, l'extrémité 62 externe du ressort 60 de poulie est conformée en un deuxième piton emboité dans une 
encoche 64 complémentaire formée dans la poulie 38 (voir les cercles de détail à gauche sur la fig. 4). 


[0075] Comme illustré sur les fig. 4, fig. 7, fig. 10 et fig. 12, la poulie 38 intègre une butée 65. Cette butée 65 est par ex. 
formée au voisinage de la périphérie de la poulie 38. Dans l'exemple illustré, la butée 65 se présente sous forme d'une 
goupille rapportée, chassée dans un alésage ménagé dans la poulie 38. 


[0076] La dent 59 du rochet 47 est appliquée contre la butée 65 tant que la chaíne 40 exerce sur la poulie 38 un effort 
de traction. A contrario, la dent 59 du rochet est écartée angulairement de la butée 65 dès lors que s'annule l'effort de 
traction exercé sur la chaîne 40 par la pièce 10 des heures en position de lecture. 


[0077] Ainsi que représenté sur les fig. 4 et fig. 5, la répétition 5 comprend, en septième lieu: 


— une crémaillère 66 montée en rotation autour d'un axe A5 de crémaillère fixe, et pourvue d'un secteur 67 denté; 
— un rouage 68 de sonnerie en relation d'engrenage d'une part avec la crémaillère 66 et d'autre part avec l'arbre 33 
de barillet. 


[0078] La crémaillère 66 présente une forme de crochet. La crémaillère 66 est pourvue d’un alésage 69 par lequel elle 
est montée sur son axe A5. De part et d’autre de cet alésage 69, la crémaillère 66 comprend un levier 70 portant à son 
extrémité un bouton 71 (qui, dans l'exemple illustré, est rapporté et chassé dans un trou formé dans l'extrémité du levier 
70), et un bras 72 coudé dans lequel est formé le secteur 67 denté. 


[0079] La crémaillère 66 est montée en rotation autour de son axe A5 entre une position de repos (fig. 6) et une position 
d'armement complet (fig. 11). 


[0080] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 4, fig. 5, fig. 6, fig. 9 et fig. 11, le rouage 68 de sonnerie comprend 
un pignon 73 d'entrée engrenant la crémaillère 66, et un pignon 74 de sortie solidaire en rotation de l'arbre 33 de barillet 
(à cet effet le pignon 74 est par exemple pourvu en son centre d'une empreinte carrée complémentaire de la tête 51 de 
l'arbre 33 de barillet). 


[0081] Dans l'exemple illustré, le rouage 68 de sonnerie comprend en outre un pignon 75 multiplicateur (partiellement 
arraché sur les fig. 6, fig. 9 et fig. 11) solidaire en rotation du pignon 73 dentree et engrenant le pignon 74 de sortie. 


[0082] La crémaillère 66 et les pignons 73, 74, 75 du rouage 68 de sonnerie sont dimensionnés et agencés pour que la 
course angulaire totale de la crémaillère 66 entre sa position de repos et sa position d'armement complet corresponde a 
un tour presque complet de la poulie 38, induisant un déroulement presque total de la chaîne 40 du chemin 39 de came. 


[0083] Dans l'exemple illustré, la crémaillère 66 comprend douze dents (dont neuf et demie sont utiles lors de la course de 
la crémaillére 66 entre la position de repos et la position d'armement complet); le pignon 73 d'entrée comprend quatorze 
dents; le pignon 75 multiplicateur comprend vingt-deux dents et le pignon 74 de sortie comprend quinze dents. De la 
Sorte, le rapport de transmission entre la crémaillére 66 et le pignon de sortie (c'est-à-dire l'arbre 33 de barillet, et donc le 
rochet 47) est de 0,99. En d'autres termes, à la course totale de la crémaillére 66 (entre sa position de repos et sa position 
d'armement complet) correspond une rotation du rochet de 358°. 


[0084] Comme on le voit dans le médaillon de détail en bas à droite sur la fig. 4, et également sur les fig. 6, fig. 9 et fig. 
11, la crémaillère 66 est avantageusement pourvue, à l'extrémité libre du secteur 67 denté, d'une butée 76 d'arrét, qui se 
présente ici sous forme d'une piéce rapportée chassée, et qui, en position d'armement complet de la crémaillére 66, vient 
se caler contre le pignon 73 d'entrée qui forme ainsi une butée de fin de course pour celle-ci. 


[0085] Selon un mode préféré de de réalisation, la butée 76, bien que montée serrée par chassage, peut tolérer un 
débattement angulaire, de sorte à former un excentrique permettant à l'horloger de régler finement la position angulaire de 
la crémaillére 66 (et donc la position angulaire correspondante du rochet 47) en fin de course dans sa position d'armement 
complet. 


[0086] Comme illustré sur la fig. 1, la montre 1 est équipée d'un poussoir 77. Ce poussoir 77 est monté en translation 
par rapport à la carrure 2 entre: 


* une position désarmée dans laquelle le poussoir 77 n'exerce pas de couple moteur sur la crémaillère 66, et 


* une position d’armement dans laquelle le poussoir 77 exerce sur la crémaillère 66 une poussée (indiquée par les 
flèches blanches en bas sur les fig. 9, fig. 10 et fig. 12) générant un couple moteur qui entraîne en rotation l'arbre 
83 de barillet via le rouage 68 de sonnerie. 
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[0087] La répétition 5 fonctionne de la maniere suivante, etant entendu que le tambour 34 de barillet, retenu par le cliquet 
58 de blocage, ne peut tourner autour de l’axe A4 de barillet que dans le sens indiqué par la flèche X1 (fig. 3). 


[0088] La crémaillère 66 est en permanence rappelée vers sa position de repos par l'effort de torsion du ressort 35 de 
barillet enroulé en force sur l'axe 33 de barillet. 


[0089] Tant qu'aucune pression n'est exercée sur le poussoir 77, la crémaillère 66 occupe sa position de repos. Comme 
l'extrémité 37 externe du ressort 35 de barillet est fixe, puisque solidaire du tambour 34 de barillet lui-même retenu par le 
cliquet 58 en prise avec la couronne 57 dentée, le ressort 35 de barillet exerce sur l'arbre 33 de barillet un couple moteur 
dans le sens de la flèche X1 (fig. 3). Nous avons vu que le rochet 47 est solidaire en rotation de l'arbre 33 de barillet. Ce 
couple se transmet donc au rochet 47, dont la dent 59 vient s’appliquer (dans le sens horaire sur la fig. 7) sur la butée 65 
dont est pourvue la poulie 38. De la sorte, le couple moteur est transmis à la poulie 38, qui exerce ainsi une traction sur 
la chaîne 40 (dans le sens indiqué par la flèche Y1 sur la fig. 3), traction dont la force est déterminée par le rapport du 
couple moteur induit par l'arbre 33 de barillet au rayon de la poulie 38 à l'endroit où la chaine la quitte. 


[0090] Cette force de traction, très supérieure à l’effort résistant induit sur la chaîne 40 (via la pièce 10 des heures à 
laquelle celle-ci est accrochée) par le couple résistant généré par le ressort 19 des heures, tend à déplacer la pièce 10 
des heures en rotation dans le sens indiqué par la flèche Z1 sur la fig. 3 et la maintient par conséquent dans sa position 
de repos, l'extrémité du bras 17 extérieur (auquel est accroché la chaîne 40) étant bloqué contre le palier 45 de renvoi. 


[0091] La répétition 5 est actionnée par le porteur au moyen d'une pression exercée radialement sur le poussoir 77, en 
direction du centre de la carrure 2 (fléche blanche, en bas sur la fig. 9 et sur la fig. 10). 


[0092] Le poussoir 77 vient appuyer sur le bouton 71 qu'il déplace en faisant pivoter, via le levier 70, la crémaillére 66 
autour de son axe A5, dans le sens indiqué sur les fig. 9 et fig. 10 par la flèche F1. 


[0093] La crémaillére 66, qui engréne le pignon 73 d'entrée, entraine celui-ci en rotation dans le sens indiqué sur la fig. 
9 par la fléche F2. Le pignon 75 multiplicateur, qui est solidaire en rotation du pignon 73 d'entrée, tourne dans le máme 
sens (fléche F3). Il engréne à son tour le pignon 74 de sortie, qui est entrainé en rotation dans le sens inverse (fléche F4). 


[0094] L'arbre 33 de barillet, solidaire du pignon 74 de sortie et du rochet 47, entraîne celui-ci dans le sens de rotation 
du pignon 74 de sortie (fléche F5, fig. 10), en armant le ressort 35 de barillet. En effet, l'arbre 33 de barillet entraine dans 
sa rotation l'extrémité 36 interne du ressort 35 de barillet tandis que l'extrémité 37 externe de celui-ci demeure fixe en 
rotation avec le tambour 34 de barillet, lequel est retenu par le cliquet 58 en prise avec la couronne 57 dentée. 


[0095] Pendant ce temps, la chaine 40 est tractée (fléche Y2, fig. 3 et fléche F6, fig. 10) par la piéce 10 des heures, 
laquelle est rappelée (fléche Z2, fig. 3) par le ressort 19 des heures. Cette traction a pour effet de faire tourner la poulie 
(fléche X2, fig. 3 et fléche F7, fig. 9 et fig. 10), puisque le rochet 47 ne la retient plus et que le ressort 19 des heures exerce 
sur la pièce 10 des heures un couple moteur supérieur au couple résistant (flèche F8) exercé sur la poulie 38 par le ressort 
60 de poulie. Tant que la piéce 10 des heures n'est pas parvenue à sa position de lecture, la poulie 38 peut poursuivre sa 
rotation, permise par la rotation du rochet 47. Tout ce temps, la butée 65 demeure en appui contre la dent 59 du rochet 47. 


[0096] Pour toute autre heure lue que 12h59, la piéce 10 des heures parvient à sa position de lecture avant que la 
crémaillére 66 n'atteigne sa position d'armement complet. Dés lors, la piéce 10 des heures n'exerce plus de traction sur la 
chaine 40, qui à son tour n'exerce plus de couple moteur sur la poulie 38. Cependant, mu par la crémaillère 66 via le rouage 
68 de sonnerie, le rochet 47 poursuit sa rotation dans le sens indiqué par la fléche F5, de sorte que la dent 59 s'écarte 
angulairement de la butée 65. Comme le ressort 60 de poulie conserve, quelle que soit la position angulaire relative du 
rochet 47 et de la poulie 38, une réserve de couple, il continue d'exercer un couple résistant (fléche F8, fig. 12) sur la 
poulie 38 qui, au lieu de devenir folle et de laisser flotter la chaine 40, maintient celle-ci sous tension (fléche F10, fig. 12). 


[0097] Lorsque l'heure lue est 12h59, la piéce 10 des heures parvient à sa position de lecture en méme temps que la 
crémaillére 66 atteint sa position d'armement complet. La butée 65 de la poulie 38 demeure en contact avec la dent 59 
du rochet 47 sur toute leur course angulaire, et la chaine 40 demeure tendue en permanence. 


[0098] Quoi qu'il en soit, l'appui sur le poussoir 77 est maintenu jusqu'à ce que la crémaillére 66 ait atteint sa position 
d'armement complet lorsque la butée d'arrét 76 vient se caler contre le pignon 73 d'entrée (fig. 11). Du point de vue du 
porteur, le poussoir 77 (et donc la sonnerie) fonctionne en tout-ou-rien, c'est-à-dire que le poussoir 77 doit étre enfoncé 
complétement quelle que soit l'heure à sonner. 


[0099] Lorsque le poussoir 77 est reláché, le ressort 35 de barillet, dont l'extrémité 37 externe est demeurée (et demeure) 
fixe, rappelle l'arbre 33 de barillet (et donc le rochet 47) vers sa position initiale. Lorsque l'heure lue est 12h59, la dent 59 
est appliquée contre la butée 65 et le rochet 47 entraine immédiatement la poulie 38 dans sa rotation. Pour toute autre 
heure lue que 12h59, le rochet 47 pivote d'abord autour de l'axe A4 de barillet sans entrainer la poulie 38 jusqu'à ce que 
la dent 59 vienne au contact de la butée 65. Dés lors, la poulie 38 et le rochet 47 sont à nouveau solidaires en rotation, 
et sont conjointement rappelés vers leur position initiale (flèche X1, fig. 3) par le couple moteur exercé sur l'arbre 33 de 
barillet (et donc le rochet 47, et donc la poulie 38) par le ressort 35 de barillet, ce couple moteur étant bien supérieur 
au couple résistant exercé sur la piece 10 des heures par le ressort 19 des heures. ll en résulte que la chaine 40 est 
tractée (fléche Y1, fig. 3) par la poulie 38 sur laquelle elle s'enroule au fur et à mesure de la rotation de celle-ci, jusqu'à 
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ce que la piece 10 des heures, rappelee vers sa position de repos (fleche Z1, fig. 3) ait retrouve celle-ci en venant buter 
contre le palier 45 de renvoi. 


[0100] Parvenue dans sa position de repos, la pièce 10 des heures bloque la chaîne 40, qui à son tour bloque la rotation 
de la poulie 38, qui bloque la rotation du rochet 47, qui bloque la rotation de l'arbre 33 de barillet et avec lui le rouage 
68 de sonnerie et la crémaillère 66. Le poussoir 77, repoussé par la crémaillère 66 via le bouton, retrouve quant à lui sa 
position de repos. La répétition 5 se retrouve ainsi bloquée. 


[0101] Pendant toute la course accompagnant le relâchement du poussoir 77, la pièce 10 des heures, la pièce 22 des 
quarts et la pièce 24 des minutes ont, ensemble (et de la manière expliquée plus haut), sonné l'heure affichée. 


[0102] Les avantages procurés par la répétition 5 sont déterminants: alors même que le poussoir 77 fonctionne en tout- 
ou-rien, et qu'il est poussé à fond quelle que soit l'heure à sonner, la chaîne 40 demeure en permanence maintenue 
en tension. Outre l'aspect esthétique (le flottement de la chaine pourrait être considéré comme un défaut par l'amateur 
exigeant), les pics de contrainte subis par la chaine 40 sont évités, au bénéfice de sa longévité — et de celle de l'ensemble 
de la répétition 5. Au final, la fatigue mécanique subie par la chaine 40 et l'ensemble des piéces mobiles de la répétition 
5 est limitée. 


Revendications 


1. Mécanisme (5) de répétition pour une piéce (1) d'horlogerie à sonnerie, qui comprend: 
— un limacon (6) des heures; 
— une piéce (10) des heures portant un palpeur (11) des heures et montée en rotation autour d'un axe (A1) des 
heures entre: 
* une position de repos dans laquelle le palpeur (11) des heures est écarté angulairement du limacon (6) des heures; 
* une position de lecture dans laquelle le palpeur (11) des heures vient au contact du limacon (7) des heures; 
— un ressort (19) des heures, qui rappelle la piéce (10) des heures vers sa position de lecture; 
— un barillet (32) de sonnerie, qui comprend: 
o un arbre (33) de barillet; 
o un tambour (34) de barillet; 
o un ressort (35) de barillet dont une extrémité (36) interne est solidaire de l'arbre (33) de barillet et une extrémité 
(37) externe est solidaire du tambour (34) de barillet; 
o une poulie (38); 
— une chaîne (40) apte à s'enrouler partiellement sur la poulie (38), la chaine (40) étant accrochée, par une extrémité 
(41) proximale, sur la poulie (38) et, par une extrémité (42) distale, sur la piéce (10) des heures; 
caractérisé en ce que la poulie (38) est mobile en rotation par rapport à l'arbre (33) de barillet, et le barillet (32) de 
sonnerie comprend: 
— un rochet (47), solidaire en rotation de l'arbre (33) de barillet et: 
* couplé en rotation avec la poulie (38) tant que la piéce (10) des heures exerce sur la chaine (40) un effort de traction; 
* découplé en rotation de la poulie (38) dés lors que s'annule l'effort de traction exercé sur la chaine (40) par la piéce 
(10) des heures en position de lecture; 
— un ressort (60) de poulie interposé entre le rochet (47) et la poulie (38), et qui exerce sur celle-ci un couple résistant 
qui maintient la chaine (40) sous tension lorsque le rochet (47) est découplé en rotation de la poulie (38). 


2. Mécanisme (5) selon la revendication 1, dans lequel le ressort (60) de poulie est un ressort spiral dont une extrémité 
(61) interne est solidaire du rochet (47), et dont une extrémité (62) externe est solidaire de la poulie (38). 


3. Mécanisme (5) selon la revendication 1 ou la revendication 2, dans lequel la poulie (38) intégre une butée (65), et le 
rochet (47) intégre une dent (59) qui est appliquée contre la butée (65) tant que la chaine (40) exerce sur la poulie 
(38) un effort de traction, et qui en est écartée angulairement dés lors que s'annule l'effort de traction exercé sur la 
chaine (40) par la piéce (10) des heures en position de lecture. 


4. Mécanisme (5) selon l'une des revendications précédentes, qui comprend en outre: 
— Une crémaillère (66) montée en rotation autour d'un axe (A5) et pourvue d'un secteur (67) denté; 
— Un rouage (68) de sonnerie en relation d'engrenage d'une part avec le secteur (67) denté de la crémaillére (66) 
et d'autre part avec l'arbre (33) de barillet. 


5. Mécanisme (5) selon la revendication 4, dans lequel le rouage (68) de sonnerie comprend un pignon (73) d'entrée 
engrenant le secteur (67) denté de la crémaillére (66), et un pignon (74) de sortie solidaire en rotation de l'arbre 
(33) de barillet. 


6. Mécanisme (5) selon la revendication 5, caractérisé en ce que le rouage (68) de sonnerie comprend un pignon (75) 
multiplicateur solidaire en rotation du pignon (73) d'entrée et engrenant le pignon (74) de sortie. 


7. Mécanisme (5) selon l'une des revendications précédentes, qui comprend un cliquet (58) de blocage en prise avec 
une couronne (57) dentée à denture asymétrique portée par le tambour (34) de barillet. 
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Mécanisme (5) selon l’une des revendications précédentes, qui comprend un palier (45) de renvoi sur lequel circule 
la chaîne (40) entre le barillet (32) de sonnerie et la pièce (10) des heures. 

Montre (1) équipée d'une carrure (2) et d'un mécanisme (5) de répétition selon l'une des revendications précédentes, 
monté dans la carrure (2). 

Montre (1) équipée d'une carrure (2), d'un mécanisme (5) de répétition selon la revendication 4, et d'un poussoir 
(77) monté en translation sur la carrure (2) entre une position désarmée dans laquelle le poussoir (77) n'exerce pas 
de couple moteur sur la crémaillére (66), et une position d'armement dans laquelle le poussoir (77) exerce sur la 
crémaillère (66) un couple moteur qui entraîne en rotation l'arbre (34) de barillet via le rouage (68) de sonnerie. 
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(54) Mécanisme de répétition chronographe avec sécurité. 


(57) L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 
(500) d'horlogerie à répétition chronographe pour l'affichage so- 
nore, par un mécanisme de sonnerie (1), d'une durée mesurée 
par un mécanisme de chronographe (100), ce mécanisme de 


sonnerie (1) comportant une commande d'armage (39) pour en- C 
trainer une crémaillére (33) pour mouvoir une piéce de sonnerie 
pour la lecture de la grandeur concernée et déclencher une son- 


nerie correspondante. Ce mécanisme d'affichage sonore (500) 
comporte, entre le mécanisme de commande du mécanisme de 
chronographe (100) et la commande d'armage (39), une liaison 
mécanique agencée pour, selon la position d'une came de com- 
mande (60) du mécanisme de chronographe (100) définissant 
indirectement une direction secondaire variable (B) de la com- 
mande d'armage (39), isoler ou non la commande d'armage (39) 52 
d'un poussoir d'armage (390) manipulé selon une direction de 
poussoir (A) unique par un utilisateur pour déclencher l'affichage 
sonore de la durée chronométrée. 

L'invention concerne également une piéce d'horlogerie 
comportant un tel mécanisme d'affichage sonore (500). 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme d’affichage sonore, comportant un mécanisme de chronographe combiné a 
un mécanisme de sonnerie, agencé pour l'affichage sonore, par ledit mécanisme de sonnerie, d'une durée mesurée par 
ledit mécanisme de chronographe. 


[0002] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage sonore. 


[0003] L'invention concerne le domaine des mécanismes d'affichage d'horlogerie. 


Arrière-plan de l'invention 


[0004] Certains affichages de piéces d'horlogerie sont parfois difficiles à lire, en particulier quand la piéce d'horlogerie est 
une montre de petites dimensions, comme une montre dame, ou encore une montre compliquée, comportant un grand 
nombre d'affichages, chacun occupant alors une surface nécessairement restreinte, ou venant en superposition d'autres 
afficheurs, ce qui peut rendre l'interprétation imprécise pour l'utilisateur, ce qui est paradoxal quand il s'agit d'une mesure 
de précision du temps. 


[0005] La lecture d'un affichage peut encore étre perturbée par une faible luminosité ambiante comme en plongée, ou 
dans certaines plages horaires de nuit ou de crépuscule, ou au contraire étre perturbée par des éclairages parasites 
générateurs d'ombres rendant les indications illisibles, ou encore en raison d'une déficience visuelle de l'utilisateur ou de 
conditions particuliéres d'emploi, comme le vol de nuit ou certaines opérations particuliéres. C'est d'ailleurs la raison pour 
laquelle les horlogers du XVIII et du XIX? siècle ont développé les montres à sonnerie, au passage ou à répétition, ou 
encore les montres à tact permettant d'avoir une information tactile. 


[0006] La demande EP 17 206 439.6 du méme déposant décrit un mécanisme de chronographe lié à mécanisme de 
sonnerie externe ou interne pour effectuer, en particulier à la demande, un affichage sonore d'une durée mesurée par 
le mécanisme de chronographe, ce mécanisme constitue une répétition chronographe. Quand le mécanisme de chrono- 
graphe est en marche, les cames de seconde et dizaines de secondes qui sont solidaires du mobile chronographe tournent 
avec celui-ci. Si on venait à enclencher la répétition chronographe pendant que les cames tournent, on viendrait bloquer 
le mécanisme avec de forts risques de casse. C'est pourquoi ii est nécessaire d'empécher qu'on puisse enclencher la 
répétition chronographe pendant que le mécanisme de chronographe est en marche. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose d'apporter une sécurité de fonctionnement à un mécanisme de répétition chronographe, 
couplant à un affichage visuel classique un affichage sonore, ou remplaçant un affichage visuel classique par un affichage 
Sonore, pour prévenir tout enclenchement du mécanisme de sonnerie pendant que le mécanisme de chronographe fonc- 
tionne, pour mesurer une durée, ou lors d'une remise à zéro. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme de répétition chronographe d'horlogerie selon la revendication 1. 


[0009] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie, notamment une montre, comportant un tel mécanisme de 
répétition chronographe. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 1à 3 représentent, de façon schématisée, et en plan, un détail d’un mécanisme de chronographe selon 
l'invention, montrant l'interface entre le mécanisme de commande du mécanisme de chronographe, et 
le mécanisme de commande de la répétition de sonnerie, illustré dans le cas particulier et non limitatif 
oü le mécanisme de commande du mécanisme de chronographe comporte une roue à colonnes; 


les fig. 1 et2 correspondent à la position de repos du mécanisme de chronographe, qui n'est activé, ni pour la me- 
sure d'une durée, ni pour une remise à zéro: 


la fig. 1 montre un poussoir d'armage en position d'attente, autorisant la poussée d'une commande d'armage; 


la fig. 2 montre la position en fin de course de poussée de ce méme poussoir d'armage, aprés poussée com- 
pléte de cette commande d'armage, avec le déclenchement du pivotement d'une crémaillére de son- 
nerie initialisant un cycle de sonnerie de la valeur mesurée par le mécanisme de chronographe; 
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lafig. 3 correspond à un cycle de mesure ou de remise à zéro en cours dexecution au niveau du mécanisme 
de chronographe, dans une position ou le mécanisme de sécurité propre a l'invention, qui est situé 
entre le mécanisme de chronographe proprement dit et le mécanisme de somnerie proprement dit, in- 
terdit toute action du poussoir d'armage sur la commande d’armage, et interdit donc tout démarrage 
de cycle de sonnerie tant que le mécanisme de chronographe n’a pas achevé le cycle en cours. 


la fig. 4 est un schéma-blocs représentant une pièce d'horlogerie, notamment une montre, où le mécanisme 
de sonnerie est distinct du mécanisme d'affichage; 


la fig. 5 est un schéma-blocs représentant une piéce d'horlogerie, notamment une montre, oü le mécanisme 
de sonnerie est intégré au mécanisme d'affichage. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] L'invention concerne un mécanisme d'affichage sonore 500 d'horlogerie, pour une piéce d'horlogerie 1000, no- 
tamment une montre, ou encore un appareil de chronométrage sportif ou autre, ou encore une pendule, ou autre. 


[0012] Cette pièce d'horlogerie 1000 comporte classiquement un mouvement, et des moyens de stockage d'énergie, pour 
au moins l'entrainement d'un oscillateur, qui ne sont pas détaillés ici. Cette piéce d'horlogerie 1000 peut encore comporter 
une boite à musique. 


[0013] Ce mécanisme d'affichage 500 comporte au moins un mobile d'affichage rotatif, notamment lié à un afficheur tel 
qu'aiguille, disque, ou similaire, pour l'affichage d'une grandeur autre que l'heure du temps courant. Par «grandeur autre 
que l'heure du temps courant», on entend une grandeur telle qu'une durée pour un mécanisme de chronographe, ou un 
décompte d'actions sur un poussoir pour un appareil d'arbitrage sportif, ou similaire. 


[0014] Ce mécanisme d'affichage 500 est un mécanisme d'affichage sonore. A cet effet, le mobile d'affichage rotatif est 
solidaire, au moins en rotation, d'un came d'affichage dont le pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de sonnerie 
que comporte un mécanisme de sonnerie 1, lequel est intégré ou juxtaposé au mécanisme d'affichage 500, pour sonner 
une valeur numérique caractéristique de la grandeur mesurée. 


[0015] L'invention est décrite plus particulièrement, et non limitativement, pour un affichage effectué à la demande, par 
action d'un utilisateur sur un organe de commande, tel que poussoir d'armage 390 tel qu'illustré par les figures, ou targette, 
couronne, lunette, ou tout autre actionneur. 


[0016] Dans l'application particuliére et non limitative illustrée par les figures, ce mécanisme d'affichage 500 comporte un 
mécanisme de chronographe 100, qui comporte au moins un mobile de chronographe pour le décompte des secondes, 
et un mobile de compteur minutes pour le décompte des minutes. 


[0017] Plus particuliérement, ce mécanisme d'affichage 500 est un mécanisme de répétition chronographe, tel que décrit 
dans la demande EP 17 206 439.6 du même déposant. Ce mécanisme de répétition chronographe est agencé pour fournir, 
aprés l'arrét en fin d'une mesure de durée d'une durée chronométrée effectuée par le mécanisme de chronographe 100, 
les informations relatives à la durée chronométrée, notamment en minutes et secondes, à un mécanisme de sonnerie 1 
que comporte le mécanisme de chronographe 100 ou auquel est juxtaposé le mécanisme de chronographe 100, pour 
sonner notamment au moins les minutes et les secondes de la durée chronométrée. Ce mécanisme de sonnerie 1 com- 
porte les piéces de commande de sonnerie (notamment minutes et secondes, ou encore dizaines de secondes ou autre) 
nécessaires, pour sonner au moins les unités correspondantes de la durée chronométrée. 


[0018] Ce mécanisme d'affichage sonore 500 d'horlogerie à répétition chronographe permet l'affichage sonore, par un 
mécanisme de sonnerie 1, d'une durée mesurée par un mécanisme de chronographe 100. 


[0019] Selon l'invention, ce mécanisme de sonnerie 1 comporte une commande d'armage 39, qui est agencée pour 
entrainer une crémaillére 33 pour mouvoir une piéce de sonnerie pour la lecture de la grandeur concernée et déclencher 
une sonnerie correspondante. Ce mécanisme d'affichage sonore 500 comporte, entre le mécanisme de commande du 
mécanisme de chronographe 100 et la commande d'armage 39, une liaison mécanique agencée pour, selon la position 
d'une came de commande 60, 54 du mécanisme de chronographe 100 définissant indirectement une direction secondaire 
variable B de la commande d'armage 39, isoler ou non la commande d'armage 39 d'un poussoir d'armage 390 manipulé 
selon une direction de poussoir A unique par un utilisateur pour déclencher l'affichage sonore de la durée chronométrée. 


[0020] Plus particuliérement, le mécanisme de chronographe 100 comporte un mécanisme de commande, lequel com- 
porte une came de commande 60, telle que roue à colonnes 54, ou came de commande, ou autre. Le mécanisme de 
chronographe 100 comporte au moins un mobile d'affichage rotatif, tel que mobile des secondes ou mobile des minutes, 
qui est solidaire au moins en rotation d'une came d'affichage correspondante, dont le pourtour coopére avec le palpeur 
d'une piéce de sonnerie correspondante, que comporte le mécanisme de sonnerie 1, pour sonner une valeur numérique 
caractéristique d'une durée chronométrée mesurée par le mécanisme de chronographe 100. 


[0021] Le mécanisme de sonnerie 1 comporte une commande d'armage 39, qui est agencée pour déclencher la lecture 
de cette durée chronométrée sur chaque came d'affichage. Plus particuliérement, et non limitativement, cette commande 
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darmage 39 est agencée pour entrainer une cremaillere 33 a rencontre de moyens de rappel élastique constituant des 
moyens moteurs du mécanisme de sonnerie 1, pour mouvoir une piéce de sonnerie pour chaque came d'affichage pour 
la lecture de la grandeur concernée, par exemple piéce des minutes sur une came-limacon des minutes, piéce des se- 
condes sur une came-limacon des secondes, piéce des dizaines de secondes sur une came des dizaines de secondes, 
ou similaire. 


[0022] La liaison mécanique d'isolement est agencée pour, selon la position d'une telle came de commande 60 ou 54, 
que comporte le mécanisme de chronographe 100, isoler ou non la commande d’armage 39 du poussoir d'armage 390. 


[0023] Plus particulièrement, cette liaison mécanique d'isolement comporte au moins une bascule de sécurité 50, en 
appui sur la came de commande 60 ou 54, et en appui, ou de préférence articulée comme sur la réalisation illustrée par 
les figures, sur ou avec la commande darmage 39. 


[0024] Le mécanisme de chronographe 100 comporte classiquement des moyens de commande externes accessibles 
à Putilisateur, tel que poussoir départ-arrêt, poussoir de retour à zéro, ou similaires, et notamment tels que décrits dans 
l'ouvrage l'ouvrage collectif «Théorie d'horlogerie» de MM. Reymondin, Monnier, Jeanneret, Pelaratti, édité par la FET 
(Fédération des écoles techniques) en Suisse, au chapitre 11. Pour la fonction départ-arrêt, ces moyens de commande 
externes entraînent en général une commande 56, qui tire ou pousse une came de commande 60, notamment une came 
pivotante, telle qu’une roue à colonnes 54, ou une came comportant une navette supérieure et une navette inférieure, 
ou autre. 


[0025] L'invention est applicable aussi bien à un chronographe mono-poussoir tel qu'illustré par les figures, utilisable pour 
déclencher les commandes de départ START, arrêt STOP, et remise à zéro RAZ, qu'à un mécanisme de chronographe à 
deux poussoirs, l'un pour marche-arrét, l'autre pour la remise à zéro, selon la méme logique, qui consiste à mouvoir, lors de 
l'actionnement de l'un quelconque des deux poussoirs pour un départ ou une remise à zéro, un mécanisme d'isolement, 
comportant une bascule de sécurité exposée ci-aprés, agencée pour rendre inopérante toute commande manuelle du 
mécanisme de sonnerie pendant que l'une des fonctions START ou RAZ du mécanisme de chronographe est active. 


[0026] Cette came de commande 60 comporte une succession de parties saillantes 61 et de parties rentrantes 62, soit 
axialement, soit radialement, de facon à ce qu'une bascule de sécurité 50, qui est maintenue en appui sur cette came 
de commande 60 par des moyens de rappel élastique de sécurité 52, occupe des positions angulaires différentes, selon 
qu'un palpeur 53, que comporte cette bascule de sécurité 50, vient coopérer avec une partie saillante 61 ou une partie 
rentrante 62. 


[0027] Dans une application particuliére et non limitative illustrée par les figures, le mécanisme de chronographe 100 
comporte une roue à colonnes 54, avec un rochet 59 agencé pour étre tracté par le crochet 57 d'une commande 56 
soumise au rappel d'un ressort de commande 58. Cette roue à colonnes 54 comporte des colonnes 540, constituant des 
parties saillantes 61 et comportant une périphérie 542 sensiblement cylindrique. Ces colonnes 540 sont séparées par 
des encoches 541 constituant des parties rentrantes 62. Cette roue à colonnes est classiquement maintenue en position 
par un sautoir 55, ou similaire. 


[0028] La bascule de sécurité 50 est ainsi commandée par la came de commande 60, notamment la roue à colonnes 54, 
de chronographe, et peut positionner la commande d'armage 39 du mécanisme de répétition chronographe dans deux 
positions, via une goupille 51 solidaire de la bascule de sécurité 50, et qui agit comme articulation dans une ouverture 
oblongue dite ganse 393 de la commande d'armage 39. 


[0029] La commande d'armage 39 est ici soumise à un appui longitudinal d'un poussoir d'armage 390, lequel est mobile 
selon une direction de poussoir A unique. La ganse 393 définit une direction secondaire B, qui n'est pas fixe puisqu'elle 
dépend de la position angulaire de la bascule de sécurité 50, qui pivote autour de son axe de bascule C. 


[0030] On comprend que la liaison mécanique d'isolement autorise la manoeuvre de la commande d'armage 39 par le 
poussoir d'armage 390 quand la direction secondaire B est confondue avec la direction de poussoir A, et l'interdit quand 
la direction secondaire B et la direction de poussoir A divergent. 


[0031] La fig. 1 illustre une position dans laquelle le palpeur 53 de la bascule de sécurité 50 est engagé dans une encoche 
541, entre deux colonnes 542, ce qui correspond au chronographe arrété (STOP). Dans cette position, la bascule de 
sécurité 50 est dans une position dite «basse», oü la direction de poussoir A du poussoir d'armage 390 et la direction 
secondaire B de la commande d'armage 39 sont alignées: la commande d'armage 39 se trouve en face du poussoir 
d'armage 390. La goupille 51 de la bascule de sécurité est au niveau d'une premiére extrémité 391 de la ganse 393, 
dont toute la course est disponible. L'utilisateur peut ainsi pousser le poussoir d'armage 90, et par conséquent pousser 
la commande d'armage 39, pour enclencher la répétition chronographe. 


[0032] La fig. 2 illustre la position en fin de poussée par l'utilisateur, toujours en position STOP du chronographe. La 
goupille 51 de la bascule de sécurité est passée à la deuxième extrémité392 de la ganse 393, opposée à la première 
extrémité 391. La poussée de la commande d'armage 39 fait pivoter la crémaillére 33 autour de son axe D, par action de 
la goupille 394 portée par la commande d'armage 39, et déclenche la lecture sonore de la valeur de durée mesurée par 
le mécanisme de chronographe 100. La crémaillère 33 engrène ici, de façon non limitative, avec un pignon de crémaillère 
31 solidaire en rotation d'un rochet des minutes 32. 
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[0033] La fig. 3 illustre le cas où le mécanisme de chronographe 100 fonctionne, et est en train deffectuer la mesure 
d'une durée (START), ou une remise a zéro (RAZ) dans le cas particulier de la figure. Le palpeur 53 de la bascule de 
sécurité 50 est cette fois en appui sur la périphérie 542 d'une colonne 540, ce qui amène la bascule de sécurité 50 dans 
une position angulaire dite «haute», différente de la position «basse» qu'elle occupe sur les fig. 1 et 2, et qui conduit a un 
désalignement entre la direction de poussoir A du poussoir d'armage 390 et la direction secondaire B de la commande 
d'armage 39. De ce fait, si l'utilisateur vient presser sur le poussoir d'armage 390, il ne peut rien se passer, car ce poussoir 
d'armage 390 agit dans le vide, ne rencontrant sur sa course aucun mobile à commander. 


[0034] On comprend que cette configuration permet de prévenir tout risque d’arrét du mouvement ou de casse: T’utilisateur 
ne peut enclencher la répétition chronographe que quand il en a le droit, c'est-à-dire quand le mécanisme de chronographe 
100 est inopérant. 


[0035] L'invention s'applique de façon similaire, dans une variante non illustrée, à un mécanisme de commande à came. 
Il faut alors que la bascule de sécurité soit en position «haute» en START et RAZ et en position «basse» en STOP. ll est 
possible d'ajouter un mobile comportant une came, ou encore d'usiner une forme de came dans une partie non utilisée de 
la navette, notamment sur la périphérie de la navette inférieure, ou bien en rapportant sur la navette inférieure une came 
ou une denture reproduisant les fonctions des colonnes et des dégagements entre colonnes, qui sont exposées ici dans 
l'exemple avec roue à colonnes illustré par les figures. 


[0036] L'invention peut mettre en oeuvre un mécanisme de sonnerie plus complexe que ceux exposés dans l'ouvrage 
cité en référence, notamment avec plusieurs sonneries ou mélodies comme sur les demandes de brevets au nom de 
la Société BLANCPAIN: sonnerie classique ou un jeu de mélodie, mécanisme de sonnerie à plusieurs étages avec des 
pièces à ráteaux différents. 


[0037] L'invention concerne encore une piéce d'horlogerie 1000, notamment une montre, comportant un tel mécanisme 
d'affichage 500. 


[0038] Dans un mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est distinct du mécanisme d'affichage 500. 
[0039] Dans un autre mode de réalisation, le mécanisme de sonnerie 1 est intégré audit mécanisme d'affichage 500. 


[0040] Si le mécanisme d'affichage sonore décrit ci-dessus est conçu comme un doublage d'un affichage visuel classique, 
il peut également se substituer à ce dernier. 


[0041] L'invention permet d'ajouter une sécurité utile à un mécanisme d'affichage de type répétition chronographe, qui 
combine un mécanisme de chronographe et un mécanisme de sonnerie, qui sont connus pour étre les mécanismes 
horlogers les plus complexes et les plus délicats, et qu'il est nécessaire de protéger contre toute manoeuvre dangereuse. 


Revendications 


1. Mécanisme d'affichage sonore (500) d'horlogerie à répétition chronographe pour l'affichage sonore, par un méca- 
nisme de sonnerie (1), d'une durée mesurée par un mécanisme de chronographe (100), caractérisé en ce que ledit 
mécanisme de sonnerie (1) comporte une commande d'armage (39) agencée pour entrainer une crémaillére (33) 
pour mouvoir une piéce de sonnerie pour la lecture de la grandeur concernée et déclencher une sonnerie correspon- 
dante, et en ce que ledit mécanisme d'affichage sonore (500) comporte, entre un mécanisme de commande que 
comporte ledit mécanisme de chronographe (100) et ladite commande d'armage (39), une liaison mécanique agen- 
cée pour, selon la position d'une came de commande (60, 54) que comporte ledit mécanisme de commande dudit 
mécanisme de chronographe (100) définissant indirectement une direction secondaire variable (B) de la commande 
d'armage (39), isoler ou non ladite commande d'armage (39) d'un poussoir d'armage (390) agencé pour étre ma- 
nipulé selon une direction de poussoir (A) unique par un utilisateur pour déclencher l'affichage sonore de la durée 
chronométrée par ledit mécanisme de chronographe (100). 


2. Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme de chronographe 
(100) qui comporte au moins un mobile d'affichage rotatif solidaire au moins en rotation d'une came d'affichage dont 
le pourtour coopére avec le palpeur d'une piéce de sonnerie que comporte ledit mécanisme de sonnerie (1) intégré 
ou juxtaposé audit mécanisme d'affichage sonore (500), pour sonner une valeur numérique caractéristique d'une 
durée chronométrée mesurée par ledit mécanisme de chronographe (100), caractérisé en ce que ladite commande 
d'armage (39) est agencée pour déclencher la lecture de ladite durée chronométrée sur chaque dite came d'affichage, 
et entrainer une crémaillére (33) à l'encontre de moyens de rappel élastique constituant des moyens moteurs dudit 
mécanisme de sonnerie (1) pour mouvoir une piéce de sonnerie pour chaque dite came d'affichage pour la lecture 
de la grandeur concernée. 


3. Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite liaison mécanique 
d'isolement comporte au moins une bascule de sécurité (50), en appui sur ladite came de commande (60, 54), et en 
appui sur, ou articulée avec ladite commande d'armage (39). 


4. Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite came de commande (60, 
54) comporte une succession de parties saillantes (61) et de parties rentrantes (62), soit axialement, soit radialement, 


10. 
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de facon á ce que ladite bascule de sécurité (50), qui est maintenue en appui sur cette came de commande (60, 
54) par des moyens de rappel élastique de sécurité (52), occupe des positions angulaires différentes, selon qu'un 
palpeur (53), que comporte ladite bascule de sécurité (50), vient coopérer avec une dite partie saillante (61) ou une 
dite partie rentrante (62). 


Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 3 ou 4, caractérisé en ce que ladite bascule de sécurité 
(50), commandée par ladite came de commande (60, 54), est agencée pour positionner ladite commande d'armage 
(39) du mécanisme de répétition chronographe dans deux positions, via une goupille (51 ) solidaire de ladite bascule 
de sécurité (50), et qui agit comme articulation dans une ganse (393) que comporte ladite commande d'armage (39), 
laquelle ganse (393) définit une direction secondaire (B), qui n'est pas fixe puisqu'elle dépend de la position angulaire 
de ladite bascule de sécurité (50), qui est montée pivotante autour d'un axe de bascule (C). 


Mécanisme d'affichage sonore (500) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ladite liaison mécanique 
d'isolement autorise la manoeuvre de ladite commande d'armage (39) par ledit poussoir d'armage (390) quand ladite 
direction secondaire (B) est confondue avec ladite direction de poussoir (A), et l'interdit quand ladite direction secon- 
daire (B) et ladite direction de poussoir (A) divergent. 


Piéce d'horlogerie (1000) comportant un mécanisme d'affichage sonore (500) selon l'une des revendications 1 à 6. 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 7, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1 ) est distinct 
dudit mécanisme d'affichage sonore (500). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 7, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie (1) est intégré 
audit mécanisme d'affichage sonore (500). 


Piéce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 7 à 9, caractérisée en ce que ladite piéce d'horlogerie (1000) 
est une montre. 
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(54) Piéce d'horlogerie, notamment montre de poche, équipée d'au moins un couvercle. 


(57) L'invention concerne une piéce d'horlogerie, notamment 
une montre de poche, comprenant une boite délimitée par une 
carrure (6), la piéce d'horlogerie comprenant également au 
moins un couvercle recouvrant un dispositif d'affichage d'une in- 
formation ainsi qu'un dispositif de commande (10) d'ouverture 
du au moins un couvercle, ce dispositif de commande (10) com- 
prenant un pendant anneau (12) et un organe de transmission 
de commande, le pendant anneau (12) étant agencé pour étre 
poussé rectilignement une première fois en direction de la car- 
rure (6) jusqu'à une premiére position de butée, puis pour étre 
pivoté selon une premiére direction jusqu'à une seconde posi- 
tion de butée, puis pour étre poussé rectilignement une seconde 
fois en direction de la carrure (6) afin de provoquer l'ouverture du 
couvercle (2a) par action sur l'organe de transmission de com- 
mande. 
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Description 


Domaine technique de l'invention 


[0001] La présente invention a pour objet une piéce d'horlogerie, notamment une montre de poche, équipée d'au moins 
un couvercle qui cache par exemple un cadran au-dessus duquel se déplace un jeu d’aiguilles. 


Arrière-plan technologique de l’invention 


[0002] Une pièce d’horlogerie du type indiqué ci-dessus est par exemple connue du brevet suisse CH 689 338 A5 au 
nom de Patek. Plus précisément, la pièce d’horlogerie décrite dans le brevet Patek est une montre de poche munie d'un 
couvercle sur chacune de ses faces, ces couvercles pouvant l’un et l’autre être ouverts à l’aide d’un mécanisme commandé 
par un plot coulissant axialement dans la couronne. 


[0003] Le principe du mécanisme Patek d'ouverture de deux couvercles de dessus et de dessous d'une montre de poche 
est de se servir d'un plot d'actionnement qui, suivant la position angulaire occupée par le pendant, provoque l'ouverture 
de l'un ou l'autre de ces deux couvercles. Dans une premiére position, le pendant est en position haute, bloqué angulai- 
rement, et si l'utilisateur exerce une pression sur le plot, il provoque l'ouverture du couvercle de dessus de la montre de 
bracelet. A partir de cette position, si l'utilisateur déplace légèrement le pendant en direction de la carrure, le pendant est 
débloqué angulairement et l'utilisateur peut pivoter ce pendant dans un sens de 180°. Lorsque le pendant a tourné de 
180", l'utilisateur reláche le pendant qui se déplace axialement sous une action de rappel et retourne en position haute 
bloquée mais à 180? de sa premiére position de blocage. Dans cette seconde position de blocage du pendant, l'utilisateur 
peut provoquer l'ouverture du couvercle de dessous par une poussée sur le plot d'actionnement. 


[0004] Pour atteindre ce résultat, la montre de poche Patek comprend un couvercle sur chacune de ses faces, un pen- 
dant et un mécanisme de remontoir et de mise à l'heure comprenant une couronne, un canon et une tige cylindrique de 
remontoir. Le mécanisme d'ouverture des couvercles comprend un plot d'actionnement qui coulisse axialement dans la 
couronne de remontoir et qui, par l'intermédiaire de tiges coulissantes guidées par le mécanisme de remontoir, agit sur 
des verrous qui en temps normal maintiennent les couvercles en position fermée. 


[0005] L'un des intéréts du mécanisme Patek réside dans le fait qu'il permet l'ouverture des deux couvercles de la montre 
de poche. Le mécanisme Patek permet d'éviter le risque de rayer la boite de la montre si l'on utilise un couteau pour ouvrir 
l'un des deux couvercles, ou de se casser un ongle car l'encliquétement du couvercle est habituellement relativement dur. 


[0006] Aux yeux de la demanderesse, le mécanisme Patek présente cependant plusieurs inconvénients. L'un de ces 
inconvénients réside dans le fait que le mécanisme d'ouverture Patek ne semble pas trés pratique. En effet, le mécanisme 
d'ouverture Patek se trouve en permanence dans une position dans laquelle une simple pression sur le plot d'actionnement 
entraine l'ouverture de l'un des couvercles. Par conséquent, les risques que l'un des couvercles s'ouvre de maniére 
intempestive sont importants, en particulier si la montre est dans une poche d'un vétement. Par ailleurs, il semble assez 
difficile de devoir appuyer sur le pendant pour l'amener de sa premiére position bloquée à la position dans laquelle il est 
débloqué et peut étre tourné de 180? sans actionner simultanément le plot d'actionnement et donc provoquer l'ouverture 
de l'un des couvercles, méme lorsque cela n'est pas souhaité. Enfin, étre obligé de tourner le pendant de 180? pour le 
faire passer de sa première à sa seconde position bloquée ne semble pas non plus trés pratique. Il s'agit d'un mouvement 
assez ample qui ne doit pas étre trés commode à réaliser avec un composant aussi petit que le pendant de la montre 
de poche Patek. Par ailleurs, l'utilisation du mécanisme d'ouverture Patek n'est pas trés intuitive. Effectivement, le mode 
opératoire pour ouvrir le couvercle supérieur et celui pour ouvrir le couvercle inférieur ne sont pas les mémes. Dans le 
cas du couvercle supérieur, l'ouverture de celui-ci est obtenue en appuyant sur le plot d'actionnement. Dans le cas du 
couvercle inférieur par contre, l'ouverture de ce couvercle inférieur est obtenue en poussant le pendant en direction de 
la carrure, puis en faisant pivoter le pendant de 180° et enfin en appuyant sur le plot d'actionnement. Par conséquent, 
l'utilisateur, selon qu'il souhaite ouvrir le couvercle supérieur ou le couvercle inférieur, doit effectuer des opérations trés 
différentes les unes des autres, et doit à chaque fois se souvenir à l'ouverture de quel couvercle correspondent quelles 
manipulations, ce qui est trés peu commode et contraire à l'intuition. 


Résumé de l'invention 


[0007] La présente invention a pour but de pallier les problemes mentionnés ci-dessus ainsi que d'autres encore en 
procurant une piéce d'horlogerie, notamment une montre de poche, comprenant un dispositif mécanique d'ouverture d'au 
moins un couvercle qui recouvre un cadran au-dessus duquel se déplace au moins une aiguille ou bien un décor, ce 
dispositif mécanique d'ouverture étant simple de conception et d'utilisation. 


[0008] A cet effet, la présente invention concerne une piéce d'horlogerie, notamment une montre de poche, comprenant 
une boite délimitée par une carrure, la piéce d'horlogerie comprenant également au moins un couvercle recouvrant un 
dispositif d'affichage d'une information ainsi qu'un dispositif de commande d'ouverture du au moins un couvercle, ce 
dispositif de commande d'ouverture comprenant un pendant anneau et un organe de transmission de commande, le 
pendant anneau étant agencé pour étre poussé rectilignement une premiére fois en direction de la carrure jusqu'à une 
premiére position de butée, puis pour étre pivoté selon une premiére direction jusqu'à une seconde position de butée, puis 
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pour être poussé rectilignement une seconde fois en direction de la carrure afin de provoquer l’ouverture du couvercle par 
action sur l'organe de transmission de commande. 


[0009] Selon un mode de réalisation de l'invention, la piéce d'horlogerie comprend un premier et un second couvercle qui 
recouvrent respectivement un premier et un second dispositif d'affichage d'une information ainsi qu'un dispositif de com- 
mande d'ouverture du premier, respectivement du second couvercle, ce dispositif de commande d'ouverture comprenant 
un pendant anneau ainsi qu'un premier, respectivement un second organe de transmission de commande, le pendant 
anneau étant agencé pour étre poussé rectilignement une premiére fois en direction de la carrure jusqu'à une premiére 
position de butée, puis pour étre pivoté selon une premiére direction jusqu'à une seconde position de butée, puis pour étre 
poussé rectilignement une seconde fois en direction de la carrure afin de provoquer l'ouverture du premier couvercle par 
action sur le premier organe de transmission de commande, le pendant anneau étant agencé de facon à pouvoir, depuis 
la premiére position de butée, étre pivoté selon une seconde direction jusqu'à une seconde position de butée, puis pour 
étre poussé rectilignement une seconde fois en direction de la carrure afin de provoquer l'ouverture du second couvercle 
par action sur le second organe de transmission de commande. 


[0010] Gráce à ces caractéristiques, la présente invention procure une piéce d'horlogerie, notamment une montre de 
poche, comprenant au moins un couvercle dont l'ouverture est commandée par action sur un pendant qui doit d'abord étre 
déplacé rectilignement en direction de la carrure de la montre, puis pivoté avant d'étre à nouveau déplacé rectilignement 
en direction de la carrure pour provoquer l'ouverture du couvercle. On comprend donc que toute ouverture involontaire du 
couvercle est impossible. Par ailleurs, dans le mode de réalisation oü la piéce d'horlogerie comprend deux couvercles, la 
séquence de manipulations que doit effectuer l'utilisateur pour ouvrir l'un ou l'autre des deux couvercles est pratiquement 
la méme, ce qui facilite grandement l'utilisation de la piéce d'horlogerie. En effet, l'utilisateur n'a pas besoin de réfléchir 
pour déterminer quelle séquence de manipulations il doit effectuer en fonction du couvercle qu'il souhaite ouvrir. On notera 
également que le dispositif de commande d'ouverture d'un couvercle de la piéce d'horlogerie selon l'invention ne fait 
intervenir aucun bouton poussoir; les risques d'ouverture involontaire du couvercle sont ainsi évités, la fiabilité du dispositif 
de commande est accrue et le prix de revient est réduit. 


Breve description des figures 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention ressortiront plus clairement de la description dé- 
taillée qui suit d'un exemple de réalisation d'une montre de poche selon l'invention, cet exemple étant donné à titre pure- 
ment illustratif et non limitatif seulement en liaison avec le dessin annexé sur lequel: 


la fig. 1 est une vue de face de la montre de poche, le premier couvercle étant fermé; 

la fig. 2A est une vue de dessus, du cóté du pendant anneau, de la montre de poche représentée à la fig. 
1; 

la fig. 2B est une vue analogue a celle de la fig. 2A, le pendant anneau ayant été pivoté dans une pre- 
miere direction pour commander l’ouverture du premier couvercle; 

la fig. 2C est une vue analogue à celle de la fig. 2B, le pendant anneau ayant été pivoté dans une seconde 
direction, opposée à la première direction, pour commander l'ouverture du second couvercle; 

la fig. 3 est une vue de la montre de poche en perspective sur laquelle les premier et second couvercles 
sont ouverts; 

la fig. 4 est une vue éclatée en perspective du dispositif de commande selon l'invention; 

les fig. 5A, 5B, sont des vues à même échelle et sous différents angles du pendant anneau, du tube anneau, du 

5C, 5D, 5E, 5F, tube carrure et d'une goupille d’actionnement; 

5G, 5H, 5l et 5J 


les fig. 6A et 6B 
les fig. 7A et 7B 
la fig. 8 

la fig. 9 

les fig. 10 et 11A 
la fig. 11B 


sont des vues de dessus du pendant carrure; 

sont des vues des deux parties du pendant carrure coupé selon un plan médian vertical; 
est une vue en perspective et en transparence du dispositif de commande selon l'invention; 
est une vue en coupe du dispositif de commande; 

sont des vues de la montre de poche; 


montre un détail de la fig. 11A. 
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Description détaillée d'un mode de réalisation de l'invention 


[0012] La présente invention procède de l’idée générale inventive qui consiste à équiper une pièce d'horlogerie, notam- 
ment une montre de poche, d’un dispositif de commande de l’ouverture dau moins un couvercle recouvrant un disposi- 
tif d'affichage. Ce dispositif de commande ne peut être actionné involontairement, de sorte que tout risque d'ouverture 
inopinée du couvercle est écarté; ce dispositif de commande ne fait intervenir aucun bouton-poussoir, de sorte que son 
fonctionnement est beaucoup plus fiable et son prix de revient réduit; enfin, dans le cas où la pièce d’horlogerie est équi- 
pée de deux couvercles distincts, la suite d'opérations à effectuer pour ouvrir l'un ou l’autre de ces deux couvercles est 
quasiment identique, de sorte que l'utilisation de la pièce dhorlogerie selon l'invention est très intuitive. 


[0013] Désignée dans son ensemble par la référence numérique générale 1, la montre de poche selon l'invention com- 
prend (voir fig. 1 et 2A) un premier couvercle 2a et un second couvercle 2b. Ces premier et second couvercles 2a et 2b 
sont agencés pour pouvoir étre ouverts et fermés à la demande de l'utilisateur de la montre de poche 1 (voir fig. 2B et 
2C). A cet effet, les premier et second couvercles 2a et 2b sont montés pivotants sur une carrure 6 de la montre de poche 
1, par exemple au moyen de charniéres 8. Lorsqu'ils s'ouvrent, les premier et second couvercles 2a et 2b révélent aux 
yeux de l'utilisateur les dispositifs d'affichage d'informations que ces premier et second couvercles 2a et 2b recouvrent 
en temps normal. A titre d'exemple purement illustratif seulement, le premier couvercle 2a peut recouvrir (voir fig. 3A) 
un dispositif d'affichage tel qu'un cadran horaire 9a au-dessus duquel se déplacent par exemple une aiguille des heures 
9b et une aiguille des minutes 9c. Quant au second couvercle 2b, il peut recouvrir par exemple (voir fig. 3B) un motif 
décoratif 11a. On comprendra cependant que les premier et second couvercles 2a et 2b peuvent recouvrir tous deux un 
cadran fournissant une indication horaire, l'un de ces cadrans indiquant par exemple au moyen d'un jeu d'aiguilles l'heure 
courante, tandis que l'autre cadran 11b peut, à l'aide d'un autre jeu d'aiguilles 11b, 11c, fournir une indication relative à 
un temps chronométré ou à un deuxiéme fuseau horaire. 


[0014] L'invention va étre décrite en liaison avec une montre de poche munie d'un premier et d'un second couvercle. 
On comprendra néanmoins que l'invention n'est nullement limitée à ce mode de réalisation particulier et que l'invention 
s'applique de maniére identique au cas oü la montre de poche comprend un seul couvercle. On comprendra également 
que, bien que décrite en liaison avec une montre de poche, la présente invention peut s'appliquer à tout type de piéce 
d'horlogerie équipée d'au moins un couvercle, en particulier une montre-bracelet. 


[0015] La montre de poche selon l'invention comprend un dispositif permettant à son utilisateur de commander l'ouverture 
du (ou des) couvercle(s). Par la suite, on qualifiera de «proximaux» les éléments du dispositif de commande situés du 
cóté de la carrure de la montre de poche, et de «distaux» les éléments du dispositif de commande situés du cóté de 
l'anneau. On comprendra également que les tubes dont il va étre question ci-dessous et, plus généralement, le dispositif 
de commande dans son ensemble sont centrés sur un axe longitudinal de symétrie X—X qui s'étend selon une direction 
radiale dirigée vers le centre de la boite de la montre de poche. De méme, on qualifiera de «haut» un élément situé du 
cóté de l'anneau, et de «bas» un élément situé du cóté de la carrure. 


[0016] Conformément à l'invention, la montre de poche 1 est équipée d'un dispositif de commande 10 de l'ouverture des 
premier et second couvercles 2a et 2b. Ce dispositif de commande 10 comprend (voir fig. 4) un premier pendant 12 que, 
pour des raisons de clarté de l'exposé, nous appellerons par la suite «pendant anneau» 12. Ce pendant anneau 12 porte 
un anneau 14 qui est monté sur le pendant anneau 12 de maniére amovible, par exemple au moyen de deux vis 16. 
Finalement, le pendant anneau 12 est surmonté d'une couronne 18 que l'on fixe sur le pendant anneau 12 de maniére 
amovible et qui est utile notamment pour le remontage d'un mouvement horloger logé dans une boite 20 de la montre de 
poche 1. Cette couronne 18 sera décrite plus en détail ultérieurement. 


[0017] Le dispositif de commande 10 comprend également un second pendant 22 que, pour des raisons de clarté de 
l'exposé, nous appellerons «pendant carrure» 22 par la suite. Ce pendant carrure 22 est fixé sur la carrure 6 de la boite 
20 de la montre de poche 1 par tout moyen approprié, par exemple par vissage ou bien encore par soudage. 


[0018] Le dispositif de commande 10 comprend également un premier tube 24 que, pour des raisons de clarté de l'exposé, 
nous appellerons par la suite «tube anneau» 24. Le dispositif de commande 10 comprend également un second tube 26 
que, pour des raisons de clarté de l'exposé, nous appellerons par la suite «tube carrure» 26. Le tube carrure 26 est fixé 
dans la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1 par tout moyen approprié tel que par vissage. Le tube anneau 24 
est quant à lui fixé dans le tube carrure 26 par exemple par vissage gráce à un filetage 28 prévu à son extrémité distale. Le 
tube anneau 24 est également muni sur sa périphérie extérieure d'une premiére collerette 30 et d'une seconde collerette 
32 qui font office de butées. Plus précisément, la premiére collerette 30 que nous appellerons par la suite «butée anneau» 
est agencée de fagon à venir appuyer sur une premiére surface d'appui 34 située au fond d'un premier logement 36 
(logement pendant anneau) ménagé dans le pendant anneau 12. De méme, la seconde collerette 32 que nous appellerons 
par la suite «butée carrure» est agencée de facon à venir en appui contre l'extrémité distale 38 du tube carrure 26 lorsque 
le tube anneau 24 est complétement vissé dans le tube carrure 26 (voir fig. 8 et 9). 


[0019] Le pendant anneau 12 est engagé libre en coulissement sur le tube carrure 26 avec interposition d'un ressort de 
rappel 42 enfilé sur le tube carrure 26 et qui est pris en sandwich entre le pendant anneau 12 et la carrure 6 de la boite 
20 de la montre de poche 1. 
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[0020] Le pendant anneau 12 et le pendant carrure 22 sont sensiblement de même forme et de mêmes dimensions l'un 
et l'autre. Dans l'exemple représenté aux figures à titre purement illustratif et non limitatif seulement, les deux pendants 
12 et 22 se présentent sous la forme d’un bloc de forme générale parallélépipédique dont les arêtes ont été biseautées 
pour des considérations d'ordre purement esthétique seulement. 


[0021] Comme on le voit à l'examen de la fig. 4, les petites faces 44 du pendant anneau 12 sont percées chacune d'un trou 
46 pour permettre le vissage des vis 16 nécessaires au montage de l'anneau 14 sur le pendant anneau 12. Par ailleurs, 
du cóté proximal, c'est-à-dire lorsque l'on regarde en direction du centre de la boite 20 de la montre de poche 1, on voit 
que le pendant anneau 12 est muni d'une premiére et d'une seconde portion cylindrique, respectivement 48 et 50, qui sont 
agencées à la suite l'une de l'autre dans le sens distal/proximal, le diamétre extérieur de la premiére portion cylindrique 
48 étant supérieur au diamétre extérieur de la seconde portion cylindrique 50, ce qui matérialise une surface annulaire 
52 à la jonction entre ces deux portions cylindriques 48 et 50. 


[0022] A sa base, la seconde portion cylindrique 50 du pendant anneau 12 est munie d'un ergot de sécurité 54 et d'un 
premier et d'un second tenon respectivement 56a et 56b (voir plus particuliérement les fig. 5A à 5F). Dans l'exemple 
représenté au dessin, les tenons sont au nombre de deux; on comprendra néanmoins à la lecture de ce qui suit que le 
pendant anneau 12 peut n'étre équipé que d'un seul tenon, dans le cas oü la montre de poche 1 ne serait équipée que 
d'un seul couvercle. L'ergot de sécurité 54 et les deux tenons 56a et 56b sont agencés sensiblement sur un méme cercle 
C (voir fig. 5B). L'ergot de sécurité 54 est ménagé à la base de la seconde portion cylindrique 50 du pendant anneau 12, 
sur la surface extérieure de cette portion cylindrique 50. L'ergot de sécurité 54 fait donc saillie de la surface extérieure 
de la seconde portion cylindrique 50. Quant aux deux tenons 56a et 56b, ils sont prévus au pied de la seconde portion 
cylindrique 50, dans le prolongement de cette seconde portion cylindrique 50. On voit à l'examen de la figure que les deux 
tenons 56a et 56b sont disposés à 45? de part et d'autre d'un diamétre D1. qui passe par l'ergot de sécurité 54, et se 
trouvent à l'opposé de cet ergot de sécurité 54. Cette valeur angulaire est donnée à titre purement illustratif seulement, 
d'autres valeurs supérieures à 0° et inférieures à 90? pouvant être envisagées. 


[0023] Le pendant anneau 12 dont on a dit ci-dessus qu'il se compose d'un bloc parallélépipédique prolongé en direction 
de la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1 par deux portions cylindriques 48 et 50 étagées est percé d'un 
premier trou 60 ménagé dans le bloc parallélépipédique (voir fig. 5E et 8). Le diamétre intérieur de ce premier trou 60 
est suffisant pour laisser le passage à la premiére collerette 30 (encore appelée butée anneau) qui vient buter contre 
la premiére surface d'appui 34 formée par un rétrécissement local du diamétre intérieur du premier trou 60. Un second 
trou 62 dont le diamétre intérieur est légérement supérieur au diamétre extérieur de la seconde collerette 32 (encore 
appelée butée carrure) pour permettre le passage de cette seconde collerette 32 est, quant à lui, percé dans les première 
et seconde portions cylindriques 48 et 50. 


[0024] Le dispositif de commande 10 comprend également un premier et un second organe de transmission de commande 
par exemple du type d'une premiére et d'une seconde goupille d'actionnement 64a, 64b munies chacune d'un ergot 66a, 
respectivement 66b et d'une plaque de maintien 68 dont les róles vont étre décrits en détail ci-dessous. Dans le cas oü la 
montre de poche 1 selon l'invention ne comprend qu'un seul couvercle, une seule goupille d'actionnement est nécessaire. 


[0025] Le second logement 40 encore appelé logement pendant carrure traverse le pendant carrure 22 de part en part (voir 
fig. 51). Ce second logement 40 est de forme générale cylindrique avec un diamétre D2 et est centré sur l'axe longitudinal 
de symétrie X-X. Ce second logement 40 présente intérieurement (voir fig. 6A, 6B et 7A, 7B) un premier et un second 
rebord, respectivement 70a et 70b. Ces rebords 70a, 70b, en forme d'arc de cercle, s'étendent chacun sur sensiblement 
90° et sont agencés à la suite l'un de l'autre, avec la présence d'un dégagement 72 entre les deux. Par ailleurs, une 
encoche semi-cylindrique 74 qui s'étend selon l'axe longitudinal de symétrie X—X est ménagée dans la paroi latérale 
intérieure du second logement 40, à l'exact opposé du dégagement 72. Cette encoche semi-cylindrique 74 est prévue 
pour permettre le passage de l'ergot de sécurité 54 lorsque le pendant anneau 12 est introduit dans le pendant carrure 
22. L'encoche semi-cylindrique 74 débouche dans une premiére et une seconde rainure 76a et 76b en forme d'arcs de 
cercle qui s'étendent de part et d'autre de l'encoche 74 sur un secteur angulaire d'approximativement 45? et qui sont 
délimitées chacune par une butée 77a, 77b de fond de fraisage (voir notamment fig. 7A et 7B). On comprendra que, dans 
le cas oü la montre de poche 1 ne comprend qu'un seul couvercle, une seule rainure sera nécessaire. On comprendra 
également à la lecture de ce qui suit que selon que l'on souhaite ouvrir le premier couvercle 2a ou le second couvercle 
2b, l'exécution de la manoeuvre d'ouverture conduira l'ergot de sécurité 54 à coulisser soit dans la premiére rainure 76a, 
soit dans la seconde rainure 76b. 


[0026] Les premiére et seconde goupilles d'actionnement 64a, 64b sont introduites dans des premier et second percages, 
respectivement 78a et 78b, percés axialement dans une seconde surface d'appui 79 prévue dans le fond du logement 
pendant carrure 40. Ces premiére et seconde goupilles d'actionnement 64a, 64b sont maintenues dans les percages 
78a, 78b grâce à leurs ergots 66a, 66b qui reposent sur la seconde surface d'appui 79 et qui empêchent ces goupilles 
d'actionnement 64a, 64b de s'échapper des percages 78a, 78b axialement en direction de la carrure 6. A leur extrémité 
opposée aux ergots 66a, 66b, les premiére et seconde goupilles d'actionnement 64a, 64b sont en appui sur un premier, 
respectivement un second ressort de verrouillage 80a, 80b, qui sont agencés dans la boite 20 de la montre de poche 1 
et qui commandent l'ouverture du couvercle 2a, 2b correspondant. Les percages 78a, 78b sont usinés dans la seconde 
surface d'appui 79 du logement pendant carrure 40 de maniére diamétralement opposée l'un par rapport à l'autre et sont 
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situés à sensiblement 90° de part et d'autre de l'encoche semi-cylindrique 74. Par ailleurs, la plaque de maintien 68 est 
conformée de facon à étre située au-dessus des ergots 66a, 66b des goupilles d'actionnement 64a, 64b et d'empécher 
ces goupilles d'actionnement 64a, 64b de s'échapper des percages 78a, 78b axialement en direction du pendant anneau 
12. Cette plaque de maintien 68 est fixée dans le logement pendant carrure 40 au moyen d'au moins une vis 82 vissée 
dans un trou taraudé 84 usiné à l'aplomb de l'encoche semi-circulaire 74, à l'endroit ou les premiére et seconde rainures 
76a, 76b se rejoignent. Dés à présent, il est important de noter que la plaque de maintien 68 est montée de facon que 
subsiste un léger jeu axial entre les ergots 66a, 66b et la seconde surface d'appui 79, ce jeu définissant la course des 
goupilles d'actionnement 64a, 64b qui leur permet d'actionner les ressorts de verrouillage 80a, 80b des premier et second 
couvercles 2a, 2b. 


[0027] Le montage du dispositif de commande 10 s'opére de la maniére suivante: le pendant carrure 22 étant fixé sur 
la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1, on engage le tube carrure 26 dans le logement pendant carrure 
40 et on le visse dans la carrure 6. Aprés quoi, on enfile le ressort de rappel 42 sur le tube carrure 26, on introduit les 
premiére et seconde goupilles d'actionnement 64a, 64b dans les premier et second percages 78a, 78b, puis on visse la 
plaque de maintien 68 dans le fond du logement pendant carrure 40, par-dessus les goupilles d'actionnement 64a, 64b. 
Ensuite, on engage le pendant anneau 12 dans le pendant carrure 22. Pour que cela soit possible, il faut veiller à ce que 
le pendant anneau 12 soit orienté de facon que l'ergot de sécurité 54 puisse pénétrer dans l'encoche semi-cylindrique 74. 
Puis on engage le tube anneau 24 dans le pendant anneau 12 et on le visse dans le tube carrure 26 jusqu'à ce que la 
seconde collerette ou butée carrure 32 du tube anneau 24 vienne buter contre l'extrémité distale 38 du tube carrure 26. A 
ce stade du montage, le pendant anneau 12 est imperdable et est libre de coulisser axialement le long du tube carrure 26 
en direction du centre de la boite 20 de la montre de poche 1 à rencontre de la force de rappel du ressort de rappel 42. La 
course axiale du pendant anneau 12 est déterminée par la distance qui sépare la premiére collerette 30 du tube anneau 24 
de la seconde collerette 32 de ce méme tube anneau 24. Enfin, on fixe la couronne 18 de maniére amovible à l'extrémité 
proximale du tube anneau 24, et on fixe l'anneau 14 sur le pendant anneau 12 au moyen des vis 16. ll est important de noter 
que la couronne 18 est notamment prévue pour le remontage d'un mouvement horloger logé dans la boîte 20 de la montre 
de poche 1 et ne joue aucun róle dans le fonctionnement du dispositif de commande 10 qui équipe la montre de poche 1 
selon l'invention. De méme, la présence de l'anneau 14 se justifie par des considérations d'ordre esthétique et technique 
(faciliter l'actionnement du dispositif de commande 10 et protéger la couronne 18 contre les risques d'arrachement ou de 
manoeuvre involontaire), mais n'est pas indispensable au bon fonctionnement du dispositif de commande 10. 


[0028] Dans son état de repos, le dispositif de commande 10 se trouve dans une situation dans laquelle l'ensemble formé 
par le pendant anneau 12 et l'anneau 14 est repoussé par le ressort de rappel 42 vers l'extérieur de la boite 20 de la 
montre de poche 1. Dans cette position, l'ergot de sécurité 54 se trouve dans son encoche semi-cylindrique 74 et les 
premier et second tenons 56a, 56b se trouvent à une certaine distance au-dessus des premier et second rebords 70a, 
7Ob. Depuis cette position, l'utilisateur qui souhaite, par exemple, ouvrir le premier couvercle 2a de sa montre de poche 
1 doit exercer une poussée sur le pendant anneau 12 en direction du centre de la boite 20 de la montre de poche 1, à 
rencontre de la force de rappel du ressort de rappel 42. Sous l'effet de cette poussée, le pendant anneau 12 se rapproche 
de la carrure 6 de la boite de montre de poche 1, et les tenons 56a, 56b se retrouvent à proximité immédiate des premier 
et second rebords 70a, 70b. Quant à l'ergot de sécurité 54, aprés étre sorti de son encoche semi-cylindrique 74, il se 
retrouve à la hauteur des premiére et seconde rainures 76a, 76b. Supposons que, pour ouvrir le premier couvercle 2a, 
il faille tourner le pendant anneau 12 dans le sens horaire. Dans ce cas-là, l'ergot de sécurité 54 va pénétrer dans la 
premiére rainure 76a et le pendant anneau 12 va pouvoir pivoter d'environ 45? jusqu'à tant que l'ergot de sécurité 54 
parvienne en butée 77a au fond de la premiére rainure 76a. Durant ce mouvement de pivotement, les premier et second 
tenons 56a, 56b qui, initialement, reposaient respectivement sur leurs premier et second rebords 70a, 70b, vont également 
pivoter de 45°, de sorte que le second tenon 56b va se retrouver à l’aplomb du dégagement 72, tandis que le premier 
tenon 56a va se retrouver à l'aplomb de la premiére goupille d'actionnement 64a. La hauteur de la premiére rainure 76a 
dans laquelle l'ergot de sécurité 54 se trouve est suffisante pour que, arrivé dans cette position, l'utilisateur, en poussant 
sur le pendant anneau 12 à rencontre de la force de rappel du ressort de rappel 42, parvienne à déplacer ce pendant 
anneau 12 axialement en direction de la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1. Au cours de ce déplacement, 
le second tenon 56b pénètre dans le dégagement 72 et ne produit aucun effet, tandis que le premier tenon 56a vient en 
contact avec la premiére goupille d'actionnement 64a et force cette derniére à se déplacer axialement en direction de la 
carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1. On comprendra que, pour que le premier tenon 56a puisse venir en 
contact avec la premiére goupille d'actionnement 64a, il convient que le diamétre du ressort de rappel 42 soit inférieur au 
diamétre du cercle C sur lequel est agencé ce premier tenon 56a. On rappelle également que le déplacement axial de la 
premiére goupille d'actionnement 64a est rendu possible gráce au fait que la plaque de maintien 68 est montée de facon 
que subsiste un léger jeu axial entre les ergots 66a, 66b des goupilles d'actionnement 64a, 64b et la seconde surface 
d'appui 79 ménagée dans le logement pendant carrure 40, ce jeu définissant la course des goupilles d'actionnement 64a, 
64b qui leur permet d'actionner les ressorts de verrouillage 80a, 80b des premier et second couvercles 2a, 2b. Ainsi, en 
se déplaçant, la première goupille dactionnement 64a va venir actionner le premier ressort de verrouillage 80a qui, à son 
tour, va, de maniére connue en soi, commander l'ouverture du premier couvercle 2a. En effet, on voit d'aprés la fig. 10 que 
la montre de poche 1 selon l'invention est munie de deux ressorts d'ouverture 86a et 86b qui sont associés respectivement 
aux premier et second couvercles 2a et 2b et qui comprennent chacun un tenon 88a et 88b. Quand ils sont en position 
fermée, les couvercles 2a et 2b appuient sur les tenons 88a et 88b des ressorts d'ouverture 86a et 86b et font fléchir 
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ces ressorts douverture 86a, 86b selon une direction perpendiculaire à un plan dans lequel s'étend le mouvement de la 
montre de poche 1. Dans cette situation, les ressorts d'ouverture 86a, 86b sont donc sous tension mais sont empéchés 
de se détendre pour retrouver leur position de repos car les couvercles 2a, 2b sont maintenus fermés par les ressorts 
de verrouillage 86a et 86b. En effet, comme cela est visible sur les fig. 11A et 11B, les deux ressorts d'ouverture 80a et 
80b sont munis chacun d'un ergot, respectivement 90a et 90b, qui fait saillie dans une cavité correspondante ménagée 
sur la face intérieure de chaque couvercle 2a, 2b. Par contre, lorsque l'utilisateur souhaite par exemple ouvrir le premier 
couvercle 2a et qu'il pousse sur le pendant anneau 12 en direction de la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 
1, la premiére goupille d'actionnement 64a repousse légérement le ressort d'ouverture 80a vers l'intérieur de la boite 20 
de la montre de poche 1, de sorte que l'ergot 90a sort de la cavité ménagée sur la face intérieure du couvercle 2a; à ce 
moment-là, le couvercle 2a n'est plus retenu, ce qui autorise le ressort d'ouverture 86a à se détendre pour retrouver sa 
position de repos et provoquer le pivotement du couvercle 2a vers le haut. Ce qui vient d'étre décrit pour l'ouverture du 
premier couvercle 2a s'applique de maniére identique à l'ouverture du couvercle 2b. 


[0029] On comprendra que l'ouverture du second couvercle 2b obéit aux memes régles que l'ouverture du premier cou- 
vercle 2a que l'on vient de décrire. Le pendant anneau 12 est pivoté de 45? de facon que l'ergot de sécurité 54 vienne 
en butée contre le fond de la seconde rainure 76b. Durant ce déplacement, le premier tenon 56a va venir se position- 
ner au-dessus du dégagement 72, tandis que le second tenon 56b va se retrouver au-dessus de la seconde goupille 
d'actionnement 64b. Puis le pendant anneau 12 est poussé axialement en direction de la carrure 6 de la boite 20 de la 
montre de poche 1 à rencontre de la force de rappel du ressort de rappel 42. Le premier tenon 56a va pénétrer dans le 
dégagement 72 sans produire d'effet, tandis que le second tenon 56b va appuyer sur la seconde goupille d'actionnement 
64b et provoquer son déplacement axial en direction de la carrure 6 de la boite 20 de la montre de poche 1. En se dé- 
plaçant, la goupille d'actionnement 64b va actionner le second ressort de verrouillage 80b qui, à son tour, va commander 
de maniére connue en soi l'ouverture du second couvercle 2b. 


[0030] Il va de soi que la présente invention n'est pas limitée au mode de réalisation qui vient d’être décrit et que diverses 
modifications et variantes simples peuvent étre envisagées par l'homme du métier sans sortir du cadre de l'invention tel 
que défini par les revendications annexées. On notera en particulier qu'une fois l'un des couvercles 2a ou 2b ouvert, il 
suffit, pour ramener le dispositif de commande 10 en position inactive, de tourner le pendant anneau 12 de 45? en arriére 
de maniére à ramener l'ergot de sécurité 54 dans son encoche semi-cylindrique 74 et à permettre au pendant anneau 12 
d'étre repoussé en arriére dans sa position distale sous l'effet du ressort de rappel 42 qui se détend. 


Nomenclature 


[0031] 

1. Montre de poche 

2a. Premier couvercle 

2b. Second couvercle 

6. Carrure 

8. Charniére 

X-X. Axe longitudinal de symétrie 
9a. Cadran horaire 

9b. Aiguille des heures 

9c. Aiguille des minutes 

10. Dispositif de commande 
11a. Cadran 

11b, 11c. Jeu d’aiguilles 

12. Pendant anneau 

14. Anneau 

16. Vis 

18. Couronne 

20. Boîte 


64a. 
64b. 
66a. 
66b. 
68. 
D2. 


70a, 70b. 


72. 


74. 


76a, 76b. 
77a, 77b. 
78a, 78b. 


79. 
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Pendant carrure 

Tube anneau 

Tube carrure 

Filetage 

Butée anneau 

Butée carrure 

Première surface d’appui 
Logement pendant anneau 
Extrémité distale 

Logement pendant carrure 
Ressort de rappel 

Petites faces 

Trous 

Première portion cylindrique 
Seconde portion cylindrique 
Surface annulaire 

Ergot de sécurité 

Premier tenon 

Second tenon 

Cercle 

Diamètre 

Premier trou 

Second trou 

Première goupille d'actionnement 
Seconde goupille d'actionnement 
Premier ergot 

Second ergot 

Plaque de maintien 
Diamètre 

Premier et second rebords 
Dégagement 

Encoche semi-cylindrique 
Première et seconde rainures 
Butées de fond de fraisage 
Premier et second percages 


Seconde surface d'appui 
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80a, 80b. Premier et second ressorts de verrouillage 
82. Vis 

84. Trou taraudé 

86a, 86b. Ressorts d'ouverture 

88a, 88b. Tenons 

90a, 90b. Ergots 


Revendications 


1. 


Pièce d'horlogerie, notamment une montre de poche (1), comprenant une boîte (20) délimitée par une carrure (6), 
la pièce d'horlogerie comprenant également au moins un couvercle (2a) recouvrant un dispositif d'affichage d'une 
information ainsi qu'un dispositif de commande (10) d'ouverture du au moins un couvercle (2a), ce dispositif de 
commande (10) comprenant un pendant anneau (12) et un organe de transmission de commande, le pendant anneau 
(12) étant agencé pour étre poussé rectilignement une premiére fois en direction de la carrure (6) jusqu'à une premiére 
position de butée, puis pour être pivoté selon une première direction jusqu'à une seconde position de butée, puis pour 
étre poussé rectilignement une seconde fois en direction de la carrure (6) afin de provoquer l'ouverture du couvercle 
(2a) par action sur l'organe de transmission de commande. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 1, caractérisée en ce que l'organe de transmission est une goupille 
d'actionnement (64a) agencée pour se déplacer axialement sous l'effet de l'action du pendant anneau (12) et pour 
actionner un ressort (80a) qui commande l'ouverture du couvercle (2a). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée en ce que le dispositif de commande (10) comprend un 
pendant carrure (22) monté fixe sur la carrure (6) de la boite (20) et qui présente un logement pendant carrure (40) 
dans lequel le pendant anneau (12) est introduit libre en coulissement. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 3, caractérisée en ce que le dispositif de commande (10) comprend un tube 
carrure (26) engagé dans le logement pendant carrure (40) du pendant carrure (22) et fixé dans la carrure (6) de la 
boite (20) de la piéce d'horlogerie, le dispositif de commande (10) comprenant également un tube anneau (24) fixé 
dans le tube carrure (26), le pendant anneau (12) étant engagé libre en coulissement avec interposition d'un ressort 
de rappel (42) enfilé sur le tube carrure (26) et qui est pris en sandwich entre le pendant anneau (12) et la carrure 
(6) de la boite (20) de la piéce d'horlogerie. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 4, caractérisée en ce que le tube anneau (24) est muni sur sa périphérie 
extérieure d'une premiére collerette (30) et d'une seconde collerette (32) qui font office de butées, la premiére colle- 
rette (30) étant agencée de façon à venir appuyer sur une première surface d'appui (34) située au fond d'un logement 
pendant anneau (36) ménagé dans le pendant anneau (12), et la seconde collerette (32) étant agencée de façon 
à venir en appui contre une extrémité distale (38) du tube carrure (26) lorsque le tube anneau (24) est fixé dans le 
tube carrure (26). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 5, caractérisée en ce que, du cóté de la carrure (6) de la boite (20) de la 
piéce d'horlogerie, le pendant anneau (12) comprend une premiére et une seconde portion cylindrique (48, 50) qui 
sont agencées à la suite l'une de l'autre, le diamétre extérieur de la premiére portion cylindrique (48) étant supérieur 
au diamétre extérieur de la seconde portion cylindrique (50). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 6, caractérisée en ce que, à sa base, la seconde portion cylindrique (50) 
du pendant anneau (12) est munie d'un ergot de sécurité (54) et d'un tenon (56a), l'ergot de sécurité (54) faisant 
saillie de la surface extérieure de la seconde portion cylindrique (50), tandis que le tenon (56a) est prévu au pied 
de la seconde portion cylindrique (50), dans le prolongement de cette seconde portion cylindrique (50), l'ergot de 
sécurité (54) et le tenon (56a) étant agencés sensiblement sur un méme cercle (C), le tenon (56a) étant disposé avec 
un angle supérieur à O? et inférieur à 90? par rapport à un diamétre (D1) qui passe par l'ergot de sécurité (54), et se 
trouve sensiblement à l'opposé de cet ergot de sécurité (54). 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 7, caractérisée en ce que la goupille d'actionnement (64a) est introduite dans 
un perçage (78a) percé axialement dans une seconde surface d'appui (79) prévue dans le fond du logement pendant 
carrure (40), cette goupille d'actionnement (64a) étant maintenue dans le percage (78a) gráce à son ergot (66a) 
qui repose sur la seconde surface d'appui (79) et qui empéche cette goupille d'actionnement (64a) de s'échapper 
du percage (78a) axialement en direction de la carrure (6), la goupille d'actionnement (64a) étant en appui, à son 
extrémité opposée à l'ergot (66a), sur un ressort de verrouillage (80a) qui est agencé dans la boite (20) de la montre 
de poche (1) et qui commande l'ouverture du couvercle (2a), le pendant anneau (12) étant agencé de façon que son 
tenon (56a) appuie sur la goupille d'actionnement (64a) lorsque ce pendant anneau (12) est poussé rectilignement 
une seconde fois en direction de la carrure (6) afin de provoquer l'ouverture du couvercle (2a). 


10. 
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Piece dhorlogerie selon la revendication 8, caractérisée en ce que le dispositif de commande (10) comprend une 
plaque de maintien (68) fixée dans le logement pendant carrure (22) de façon à être située au-dessus de l'ergot (66a) 
de la goupille d'actionnement (64а) et d'empêcher cette goupille d'actionnement (64a) de s'échapper du perçage (78а) 
axialement en direction du pendant anneau (12), la plaque de maintien (68) étant montée de façon que subsiste un jeu 
axial entre l’ergot (66a) et la seconde surface d’appui (79), ce jeu définissant la course de la goupille d'actionnement 
(64a) qui lui permet d’actionner le ressort de verrouillage (80a) du couvercle (2a). 


Pièce d’horlogerie selon l’une des revendications 1 à 9, caractérisée en ce qu’elle comprend un premier et un second 
couvercle (2а, 2b) qui recouvrent respectivement un premier et un second dispositif d'affichage d'une information, 
le dispositif de commande (10) permettant l’ouverture du premier, respectivement du second couvercle (2a, 2b), le 
dispositif de commande (10) comprenant le pendant anneau (12) ainsi qu’un premier, respectivement un second 
organe de transmission de commande, le pendant anneau (12) étant agencé pour être poussé rectilignement une 
première fois en direction de la carrure (6) jusqu’à une première position de butée, puis pour être pivoté selon une 
première direction jusqu'à une seconde position de butée, puis pour être poussé rectilignement une seconde fois en 
direction de la carrure (6) afin de provoquer l’ouverture du premier couvercle (2a) par action sur le premier organe 
de transmission de commande, le pendant anneau (12) étant agencé de façon à pouvoir, depuis la première position 
de butée, être pivoté selon une seconde direction jusqu’à une seconde position de butée, puis pour être poussé 
rectilignement une seconde fois en direction de la carrure (6) afin de provoquer l'ouverture du second couvercle (2b) 
par action sur le second organe de transmission de commande. 
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Fig. 1 к 
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Fig. 3A 
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Fig. 3B 
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Fig. 8 
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(54) Répétition à mobile de transmission débrayable. 


(57) L'invention a trait à un mécanisme de répétition compre- 
nant: 


— une pièce (10) des heures montée en rotation entre 
une position de repos et une position de lecture: 


— ип dispositif (13) de régulation de la vitesse angulaire 
de la pièce (10) des heures, qui comprend un rotor (15) 
et un système (60) de freinage du rotor; et 


— ип rouage (14) de transmission entre la pièce des 
heures et le rotor (15), ce rouage comprenant un mo- 
bile (69) primaire débrayable pouvant adopter deux 
configurations: 


a) une configuration embrayée dans laquelle le 
mobile (69) primaire accouple la pièce (10) des 
heures au rotor (15) tant que la pièce des heures 
se déplace de sa position de lecture à sa position 
de repos; 


b) une configuration débrayée dans laquelle le mo- 
bile (69) primaire désaccouple le rotor (15) de 
la pièce (10) des heures dès lors que celle-ci 
s'arrête en position de repos. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] L'invention a trait au domaine de l'horlogerie. Elle concerne, plus précisément, un mécanisme de répétition pour 
une piéce d'horlogerie à sonnerie, l'expression «piéce d'horlogerie» désignant de préférence une montre (à bracelet ou à 
gousset), mais pouvant également désigner une pendule ou encore une horloge. 


Arrière-plan technologique 


[0002] Le mécanisme à répétition (couramment simplement dénommé répétition) a pour fonction, sur commande de 
l'utilisateur (ou porteur) exercant à tout instant une pression sur un poussoir (ou une targette), de sonner l'heure indiquée 
à cet instant par les aiguilles de la piéce d'horlogerie. 


[0003] La répétition est une complication horlogère d'un raffinement extrême, dont la maitrise honore l'horloger qui en 
est à l'origine. Jadis destinée à permettre la connaissance de l'heure dans l'obscurité, la répétition équipe aujourd'hui les 
montres de grande, voire trés grande valeur. 


[0004] Une répétition comprend classiquement: 


— un limacon des heures; 

— une piéce des heures pourvue d'un secteur denté et portant un palpeur des heures, la piéce des heures étant montée 
en rotation entre une position de repos fixe, dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limacon 
des heures, et une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limacon des heures. 


[0005] En l'absence d'action du porteur, la piéce des heures est dans sa position de repos. 


[0006] Le déplacement du poussoir (ou de la targette) provoque une rotation forcée (généralement par le biais d'un ressort 
de rappel appelé ressort des heures) de la piéce des heures, initialement bloquée en position de repos, vers sa position 
de lecture. 


[0007] Le reláchement du poussoir (ou de la targette) est accompagné du retour de la piéce des heures (généralement 
rappelée par un ressort de barillet, qui génére un couple de rappel supérieur au couple résistant opposé par le ressort 
des heures) vers sa position de repos. 


[0008] Chemin faisant, la piéce des heures engréne (directement ou indirectement) un marteau frappant un timbre un 
nombre de fois égal au nombre d'heures lues sur le limacon et proportionnel à la course angulaire parcourue par la piéce 
des heures entre ses deux positions (lecture, repos). 


[0009] La fréquence de frappe du marteau est proportionnelle à la vitesse de rotation de la piéce des heures. Par 
conséquent, si la piéce des heures est laissée libre, elle subit, lors de son retour à sa position de repos, une accéléra- 
tion qui augmente la fréquence de frappe du marteau. Ce phénoméne, appelé emballement, rend inaudible la sonnerie 
lorsqu'augmente le nombre d'heures à faire tinter. 


[0010] On comprend donc que, pour faire tinter les heures à fréquence fixe, il convient de freiner la piéce des heures pour 
en réguler la vitesse angulaire et ainsi éviter son emballement. 


[0011] Ce probléme, connu de longue date, a été d'abord résolu au moyen d'un régulateur à échappement, décrit notam- 
ment par C.-A. Reymondin et al dans Théorie d'Horlogerie, Fédération des Ecoles Techniques, 2015, p. 222 et par F. 
Lecoultre dans Les Montres Compliquées, éd. Simonin, cinquiéme édition, 2013, p. 74 et Fig. 22, Planche 19. 


[0012] Mais, comme l'indique Lecoultre, le régulateur à échappement a pour inconvénient d'étre bruyant, ce que Charles- 
Ami Barbezat-Baillot résolut en 1889 en le remplacant par un régulateur à force centrifuge comprenant une paire de leviers 
mobiles rappelés par des ressorts. Ce régulateur — qui est somme toute un volant d'inertie — est décrit sommairement par 
Lecoultre (op.cit., p. 74 et Fig. 23 Planche 19), et en détail par Barbezat-Baillot lui-méme dans son brevet CH 334. 


[0013] La manufacture Breguet devait ensuite perfectionner ce régulateur en lui associant un frein magnétique, ce qui 
permettait de le miniaturiser (brevet européen EP 2487 547). 


[0014] Cependant le régulateur, qu'il soit à échappement, à force centrifuge ou magnétique, ne peut correctement remplir 
sa fonction qu'à condition de tourner à trés grande vitesse (de l'ordre de 1000 à 2000 tr/min). Cette vitesse est atteinte au 
moyen d'un rouage de transmission, qui engréne d'une part la pièce des heures et d'autre part le régulateur. Il en résulte un 
probléme technique car, parvenue à sa position de repos, la piéce des heures s'arréte net. Elle stoppe alors le régulateur, 
via le rouage de transmission. On peut aisément comprendre que le régulateur subit alors une forte décélération. Répétées, 
les décélérations induisent dans les composants du régulateur une fatigue mécanique préjudiciable à leur tenue à long 
terme. On peut par ailleurs noter que l'arrét brusque du régulateur produit, inversement, un contre-coup qui se transmet 
à la piéce des heures via le rouage de transmission qui l'amplifie. Ce contre-coup (également appelé coup de bélier) se 
traduit, sur la piéce des heures, par des chocs sur son secteur denté. Répétés, ces chocs induisent dans le secteur denté 
une fatigue mécanique préjudiciable à son fonctionnement à long terme. 


[0015] Un premier objectif de l'invention est, dans une répétition, de minimiser la fatigue mécanique de ses composants 
mobiles. 
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[0016] Un deuxiéme objectif est, plus précisément, d'éviter les décélérations brusques du régulateur et les coups de bélier 
générés dans la piéce des heures par son arrét brusque en fin de course. 


Résumé de l'invention 
[0017] Il est proposé, en premier lieu, un mécanisme de répétition pour une pièce d'horlogerie à sonnerie, qui comprend: 


— un limacon des heures; 

— une piéce des heures pourvue d'un secteur denté et portant un palpeur des heures, la piéce des heures étant montée 
en rotation entre une position de repos fixe, dans laquelle le palpeur des heures est écarté angulairement du limagon 
des heures, et une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au contact du limacon des heures; 

— un dispositif de régulation de la vitesse angulaire de la piéce des heures, qui comprend un rotor et un systéme de 
freinage du rotor; 

— un rouage de transmission intercalé entre la piéce des heures et le rotor, et qui comprend un mobile primaire débrayable 
pouvant adopter deux configurations: 

— une configuration embrayée dans laquelle le mobile primaire accouple la piéce des heures et le rotor tant que la piéce 
des heures se déplace de sa position de lecture à sa position de repos; et 

— une configuration débrayée dans laquelle le mobile primaire désaccouple le rotor et la piéce des heures dés lors que 
celle-ci s'arréte en position de repos. 


[0018] Ainsi, lorsque la pièce des heures se déplace de sa position de lecture à sa position de repos, elle entraîne, via le 
rouage de transmission dont le mobile primaire est en configuration embrayée, le rotor qui en régule la vitesse angulaire 
et permet le tintement de l'heure courante à fréquence fixe. En revanche, dés lors que la piéce des heures s'arréte en 
position de repos, le mobile primaire, en configuration débrayée, permet au rotor de poursuivre sa rotation en roue libre, 
ce qui élimine les chocs dus à l'arrét de la piéce des heures. 


[0019] Selon un mode particulier de réalisation, le mobile primaire comprend: 


— une roue d'entrée primaire, montée en rotation autour d'un axe primaire et reliée à la piéce des heures; 
— une roue de sortie primaire mobile en rotation par rapport à la roue primaire d'entrée et reliée au rotor; et 
— un train épicycloïdal primaire, unidirectionnel, interposé entre la roue d'entrée primaire et la roue de sortie primaire. 


[0020] Le train épicycloïdal primaire comprend par ex. une roue planétaire primaire solidaire en rotation de la roue de 
sortie primaire, et un ou plusieurs pignons satellites primaires montés sur la roue d'entrée primaire et engrenant la roue 
planétaire primaire. 


[0021] La roue planétaire primaire est avantageusement à denture symétrique, tandis que le (ou chaque) pignon satellite 
primaire est à denture asymétrique. Les pignons satellites primaires sont par ex. au nombre de trois. 


[0022] Le rouage de transmission peut en outre comprend un mobile secondaire intercalé entre le mobile primaire et la 
piéce des heures, ce mobile secondaire comprenant un pignon d'entrée secondaire monté en rotation autour d'un axe 
secondaire et qui engréne le secteur denté de la piéce des heures, et une roue de sortie secondaire reliée au mobile 
primaire. 


[0023] Le mobile secondaire est de préférence débrayable. Dans ce cas, la roue de sortie secondaire est par ex. mobile 
en rotation par rapport au pignon d'entrée secondaire, et le mobile secondaire comprend un train épicycloidal secondaire, 
unidirectionnel, interposé entre le pignon d'entrée secondaire et la roue de sortie secondaire. 


[0024] Le train épicycloidal secondaire comprend par ex. une roue planétaire secondaire solidaire en rotation du pignon 
d'entrée secondaire, et un ou plusieurs pignons satellites secondaires montés en rotation sur la roue de sortie secondaire 
et engrenant la roue planétaire secondaire. 


[0025] La roue planétaire secondaire est avantageusement à denture symétrique, tandis que le (ou chaque) pignon sa- 
tellite secondaire est à denture asymétrique. Les pignons satellites secondaires sont par ex. au nombre de trois. 


[0026] Selon un mode de réalisation, le rouage de transmission comprend en outre un mobile moyen intercalé entre le 
mobile primaire et le mobile secondaire. Le mobile moyen comprend par ex. un pignon moyen monté en rotation autour 
d'un axe moyen, et une roue moyenne solidaire en rotation du pignon moyen et engrenant le mobile primaire. 


[0027] Le mobile primaire comprend avantageusement un pignon primaire, solidaire de la roue d'entrée primaire et en- 
grené par la roue moyenne. 


[0028] ІІ est proposé, en deuxième lieu, une pièce d'horlogerie, telle qu'une montre, équipée d'un mécanisme de répétition 
tel que présenté ci-dessus. 


Bréve description des figures 


[0029] D'autres objets et avantages de l'invention apparaitront à la lumiére de la description d'un mode de réalisation, 
faite ci-aprés en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


CH 714 537 A2 


lafig. 1 est une vue en perspective montrant partiellement une montre équipée d'un mécanisme de ré- 
pétition; 

la fig. 2 est une vue en perspective du mécanisme de répétition seul, a plus grande échelle; 

la fig. 3 est une vue en perspective du mécanisme de répétition, partiellement dénudé pour plus de 


clarté sur son fonctionnement; 
la fig. 4 est une vue en perspective du mécanisme de la fig. 3, selon un autre angle de vue; 


la fig. 5 est une vue en perspective éclatée montrant la piece des heures, le dispositif de régulation et 
le rouage de transmission, avec, dans le médaillon de détail en bas à gauche, un gros plan sur 
le mobile primaire débrayable; 


la fig. 6 est une vue en perspective éclatée montrant les composants de la la fig. 5 selon un autre 
angle de vue; 
la fig. 7 est une vue en plan de dessous montrant la piece des heures, le rouage de transmission et le 


rotor en position de repos de la pièce des heures, avant son actionnement; 
la fig. 8 est une vue en plan de dessus des composants de la la fig. 7; 


la fig. 9 et la fig. 10 sont des vues similaires respectivement à la fig. 7 et à la fig. 8, illustrant l'actionnement de la 
piece des heures, qui se déplace vers sa position de lecture; 


la fig. 11 et la fig. 12 sont est des vues similaires respectivement à la fig. 9 et à la fig. 10, illustrant le mouvement in- 
verse de la pièce des heures, et son retour en direction de sa position de repos; 


la fig. 13 et la fig. 14 sont des vues similaires respectivement à la fig. 11 et à la fig. 12, illustrant l'arrêt brusque de la 
pièce des heures revenue à sa position de repos. 


Description détaillée de l'invention 


[0030] Sur la fig. 1 est partiellement représentée une piéce d'horlogerie, en l'espéce une montre 1. La montre 1 comprend 
une carrure 2 qui définit un volume 3 interne. Dans l'exemple illustré, la montre est concue pour le port au poignet, et sa 
carrure comprend à cet effet des cornes 4 en saillie, sur lesquelles est destiné à venir se fixer un bracelet (non représenté). 


[0031] La montre 1 comprend un mouvement d'horlogerie concu pour indiquer au moins les heures et les minutes. Le 
mouvement comprend une platine destinée à venir se loger dans le volume 3 interne défini par la carrure 2, en y étant fixé. 


[0032] Le mouvement comprend par ailleurs divers composants fonctionnel regroupés par sous-ensembles. Lorsqu'un 
sous-ensemble a une autre fonction que d'afficher les heures, les minutes et, le cas échéant, les secondes, il est appelé 
«complication». 


[0033] Ainsi, la piéce d'horlogerie (c'est-à-dire la montre 1) illustrée est à sonnerie, et comprend, aux fins de sonner l'heure 
courante, un mécanisme de répétition, également appelé «complication à répétition» ou, plus simplement (et comme 
employé ci-aprés), «répétition» 5. 


[0034] La répétition 5 comprend, en premier lieu, au moins un limaçon 6 des heures. Ce limacon 6 est monté en rotation 
sur un axe A1. Il présente une forme générale spiralée et comprend sur sa périphérie une succession de douze secteurs 
angulaires de distances décroissantes à l'axe A1. Le limacon 6 des heures est solidaire en rotation d'une étoile 7 des 
heures qui comprend douze dents pointues. 


[0035] Dans l'exemple illustré, la répétition 5 comprend également un limacon 8 des quarts, monté en rotation autour d'un 
axe A2. Le limacon 8 des quarts comprend quatre secteurs angulaires de distances décroissantes à l'axe A2, séparés 
par des faces de jonction lisses. 


[0036] La répétition 5 comprend en outre un limacon 9 des minutes, solidaire en rotation du limacon 8 des quarts et qui 
comprend quatre branches crantées sur leur pourtour, séparés par des faces de jonction lisses qui s'étendent dans le 
prolongement des faces de jonction du limacon 8 des quarts. 


[0037] Le limacon 8 des quarts porte au voisinage de sa périphérie un doigt qui, à chaque tour, vient engrener une dent 
de l'étoile 7 des heures pour faire tourner celle-ci d'un douziéme de tour représentant une avancée d'une heure. 


[0038] La répétition 5 comprend, en deuxieme lieu, une piéce 10 des heures, montée en rotation autour d'un axe A3 et 
portant un palpeur 11 des heures. 


[0039] La piéce 10 des heures est montée en rotation autour de son axe A3 entre une position de repos, dans laquelle 
le palpeur 11 des heures est écarté angulairement du limaçon 6 des heures, et une position de lecture dans laquelle le 
palpeur 11 des heures vient au contact du limacon 6 des heures. 
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[0040] Comme illustré sur la fig. 3, la pièce des heures 10 comprend un secteur 12 denté couplé à un dispositif 13 de 
régulation (ou régulateur) via un rouage 14 de transmission. Dans 「exemple illustré, le régulateur 13 comprend un rotor 
15 monté en rotation dans un stator 16. Le régulateur 13 sera décrit plus en détail ci-après. 


[0041] La pièce 10 des heures comprend un bras 17 extérieur pourvu d’un râteau 18 des heures constitué de douze dents 
en saillie. Lors du retour de la pièce des heures de sa position de lecture à sa position de repos, le râteau 18 des heures 
actionne un marteau des heures (non représenté) qui vient frapper un timbre des heures diapasonné à une fréquence 
acoustique prédéterminée, éventuellement amplifiée par une pièce structurelle de la montre 1 (par ex. la carrure 2). Le 
marteau des heures frappe le timbre des heures un nombre de fois (compris entre un et douze) égal au nombre de dents 
du ráteau 18 qui l'ont actionné lors du retour de la pièce 10 des heures de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0042] La répétition 5 comprend, en quatrième lieu, un ressort 19 des heures, qui rappelle la pièce 10 des heures vers sa 
position de repos. Dans l'exemple illustré, le ressort 19 des heures est un ressort spiral. ll est avantageusement fixé sur 
la pièce des heures par une extrémité 20 interne, et sur un axe solidaire de la platine par une extrémité 21 externe. 


[0043] La répétition 5 comprend, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une pièce 22 des quarts portant un palpeur 23 des 
quarts et montée en rotation autour de l'axe A3 entre une position de repos, dans laquelle le palpeur des quarts est écarté 
angulairement du limacon 8 des quarts, et une position de lecture dans laquelle le palpeur des quarts vient au contact 
du limacon 8 des quarts. 


[0044] La répétition comprend en outre, dans l'exemple illustré sur la fig. 2, une piéce 24 des minutes portant un palpeur 
25 des minutes et montée en rotation autour de l'axe A3 entre une position de repos, dans laquelle le palpeur 25 des 
minutes est écarté angulairement du limacon 9 des minutes, et une position de lecture dans laquelle le palpeur des minutes 
vient au contact du limacon des minutes. 


[0045] La répétition 5 comprend également un ressort 26 des quarts qui rappelle la piéce 22 des quarts vers sa position 
de repos, et un ressort 27 des minutes qui rappelle la piéce 24 des minutes vers sa position de repos. 


[0046] La piéce 24 des minutes est pourvue, sur un bras 28 extérieur, d'un ráteau 29 des minutes constitué de quatorze 
dents en saillie. Lors du retour de la piéce 24 des minutes de sa position de lecture à sa position de repos, le ráteau des 
minutes actionne un marteau des minutes (non représenté) qui vient frapper un timbre des minutes diapasonné à une 
fréquence prédéterminée différente (par ex. inférieure) à la fréquence acoustique du timbre des heures. Le marteau des 
minutes frappe le timbre des minutes un nombre de fois (compris entre zéro et quatorze) égal au nombre de dents du 
ráteau des minutes qui l'ont actionné lors du retour de la piéce des minutes de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0047] La piéce 22 des quarts est pourvue, sur un bras 30 extérieur, d'un ráteau 31' des quarts constitué de trois séries 
de dents en saillie. Lors du retour de la piéce des quarts de sa position de lecture à sa position de repos, le ráteau des 
quarts actionne presque simultanément le marteau des heures et le marteau des minutes pour générer une séquence 
rapprochée de deux notes. Le marteau des heures et le marteau des minutes frappent leurs timbres respectifs un nombre 
de fois (compris entre zéro et trois) égal au nombre de séries de dents du ráteau des quarts qui les ont actionnés lors du 
retour de la piéce 22 des quarts de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0048] Comme on le voit sur la fig. 2, la piéce 10 des heures, la piéce 22 des quarts et la piéce 24 des minutes, montées 
en rotation sur le méme axe A3, sont décalées angulairement l'une par rapport à l'autre, de manière telle que, lors de 
leur rotation solidaire autour de l'axe A3, les lectures interviennent successivement dans l'ordre suivant: minutes; quarts; 
heures. La sonnerie est cependant effectuée dans l'ordre inverse: heures; quarts; minutes. 


[0049] La répétition 5 comprend, en cinquiéme lieu, un barillet 32 de sonnerie. Ce barillet de sonnerie est monté en 
rotation autour d'un axe A4 de barillet. Le barillet de sonnerie est un sous-ensemble qui comprend plusieurs composants, 
parmi lesquels: 


— un arbre 33 de barillet; 

— un tambour 34 de barillet; 

— un ressort 35 de barillet dont une extrémité 36 interne est solidaire de l'arbre 33 de barillet et une extrémité 37 externe 
est solidaire du tambour 34 de barillet; et 

— une poulie 38. 


[0050] L'arbre 33 de barillet, le tambour 34 de barillet et la poulie 38 sont tous trois montés en rotation autour de l'axe A4 
de barillet. Selon un mode préféré de réalisation, la poulie définit un chemin 39 de came périphérique. 


[0051] La répétition 5 comprend, en sixiéme lieu, une chaine 40 apte à s'enrouler partiellement sur la poulie 38. Plus 
précisément, la chaine 40 est apte à s'enrouler partiellement sur le chemin 29 de came. Cette chaine est accrochée, par 
une extrémité 41 proximale, sur la poulie 38 et, par une extrémité 42 distale, sur la piéce 10 des heures. 


[0052] La chaine 40 comprend une pluralité de maillons 43 articulés les uns par rapport aux autres. Le maillon situé à 
l'extrémité 41 proximale de la chaine 40 est fixé sur une goupille 44 solidaire de la poulie 38. Le maillon situé à l'extrémité 
42 distale de la chaine 40 est quant à lui fixé sur une goupille (non visible) solidaire du bras 17 extérieur de la piéce 10 
des heures. 
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[0053] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 2 et fig. 3, la répétition 5 comprend un palier 45 de renvoi sur 
lequel circule la chaîne 40, entre le barillet 32 de sonnerie et la pièce 10 des heures. Ce palier 45 de renvoi se présente 
avantageusement sous forme d’un roulement (par ex. à billes). 


[0054] Comme illustré sur les fig. 2 et fig. 8, le tambour 34 de barillet porte, sur sa périphérie, une couronne 46 dentée à 
denture asymétrique, et la répétition 5 comprend un cliquet 47 de blocage en prise avec cette couronne 46 dentée, pour 
bloquer la rotation du tambour de barillet dans le sens de déroulement de la chaîne 40. 


[0055] Ainsi que représenté sur la fig. 4, la répétition 5 comprend, en septième lieu: 


— une crémaillère 48 montée en rotation autour d'un axe A5 de crémaillère fixe, et pourvue d’un secteur 49 denté; et 
— un rouage 50 de sonnerie en relation d'engrenage d'une part avec la crémaillère 48 et d'autre part avec l'arbre 33 
de barillet. 


[0056] La crémaillére 48 présente une forme de crochet. Cette crémaillére est pourvue d'un alésage 51 par lequel elle est 
montée sur son axe A5. De part et d'autre de cet alésage, la crémaillére comprend un levier 52 portant à son extrémité 
un bouton 53 (qui, dans l'exemple illustré, est rapporté et chassé dans un trou formé dans l'extrémité du levier), et un bras 
54 coudé dans lequel est formé le secteur 49 denté. La crémaillére est montée en rotation autour de son axe A5 entre 
une position de repos (fig. 4) et une position d'armement complet. 


[0057] Selon un mode de réalisation illustré sur la fig. 4, le rouage 50 de sonnerie comprend un pignon 55 d'entrée 
engrenant la crémaillére 48, et un pignon 56 de sortie solidaire en rotation de l'arbre 33 de barillet. 


[0058] Dans l'exemple illustré, le rouage 50 de sonnerie comprend en outre un pignon 57 multiplicateur (partiellement 
arraché la fig. 4) solidaire en rotation du pignon 55 d'entrée et engrenant le pignon 56 de sortie. 


[0059] Comme on le voit également sur la fig. 4, la crémaillére 48 est avantageusement pourvue, à l'extrémité libre du 
secteur 49 denté, d'une butée 58 d'arrét, qui se présente ici sous forme d'une piéce rapportée chassée, et qui, en position 
d'armement complet de la crémaillére, vient se caler contre le pignon 55 d'entrée qui forme ainsi une butée de fin de 
course pour celle-ci. 


[0060] Comme illustré sur la fig. 1, la montre 1 est équipée d'un poussoir 59. Ce poussoir 59 est monté en translation 
par rapport à la carrure 2 entre une position désarmée, dans laquelle le poussoir n'exerce pas de couple moteur sur la 
crémaillére 48, et une position d'armement dans laquelle le poussoir exerce sur la crémaillére une poussée (indiquée par 
la fléche blanche en bas à gauche sur la fig. 4) générant un couple moteur qui entraine en rotation l'arbre 33 de barillet 
via le rouage 50 de sonnerie. 


[0061] L'actionnement de la répétition 5 s'effectue par pression du doigt sur le poussoir 59. Le poussoir repousse le 
bouton 53, qui via le levier 52 fait pivoter la crémaillére 48 autour de son axe A5. La crémaillére entraine en rotation, par 
l'engrénement de son secteur 49 denté, le pignon 55 d'entrée, rotation que le pignon 57 multiplicateur, solidaire de ce 
dernier, transmet au pignon 56 de sortie, lequel entraine dans sa rotation l'arbre 33 de barillet (dans le sens de la fléche 
X2 sur la fig. 3) et la poulie 38 qui lui est solidaire. La rotation forcée de la crémaillére 48 et des piéces qu'elle entraine 
se fait à rencontre du couple de rappel imposé par le ressort 35 de barillet, dont l'extrémité 36 interne tourne avec l'arbre 
33 de barillet tandis que l'extrémité 37 externe demeure fixe avec le tambour 34 de barillet bloqué par le cliquet 47 en 
prise avec la couronne 46 dentée. On comprend par conséquent que la rotation de la crémaillére 48 a pour effet d'armer 
le ressort de barillet. 


[0062] La chaine 40, tractée (dans le sens de la fléche Y2 sur la fig. 3) du cóté de son extrémité 42 distale par la piéce 
10 des heures, elle-méme rappelée en rotation (dans le sens de la fléche Z2 sur la fig. 3) vers sa position de lecture par 
le ressort 19 des heures, se déroule de la poulie 38. 


[0063] Parvenue à la position de lecture, dans laquelle le palpeur 11 des heures vient au contact du limacon 6 des heures, 
la piéce 10 des heures est stoppée, cependant que, le cas échéant, la piéce 22 des quarts et la piéce 24 des minutes 
peuvent continuer leur rotation, respectivement rappelées vers leurs positions de lecture par le ressort 26 des quarts et 
le ressort 27 des minutes, jusqu'à ce que le palpeur 23 des quarts et le palpeur 25 des minutes parviennent au contact, 
respectivement, du limacon 8 des quarts et du limacon 9 des minutes. 


[0064] Le reláchement du poussoir 59 libére le ressort 35 de barillet, dont l'extrémité 37 externe demeure fixe avec le 
tambour 34 de barillet et dont l'extrémité 36 interne entraine en rotation l'arbre 33 de barillet (dans le sens indiqué par la 
fléche X1 sur la fig. 1) et avec lui la poulie 38 (dans le méme sens de rotation). Comme le couple de rappel imposé à la 
poulie par le ressort de barillet est supérieur (voire trés supérieur) au couple résistant opposé à la piéce 10 des heures 
par le ressort 19 des heures, la poulie 38 tracte (dans le sens indiqué sur la fig. 3 par la fléche Y1) la chaine 40 qui s'y 
enroule en entraînant avec elle la pièce des heures en rotation autour de son axe АЗ, dans le sens indiqué sur la fig. 3 
par la fléche Z1, jusqu'à ce que la piéce des heures atteigne sa position de repos, à laquelle elle parvient en venant buter 
contre le palier 45 de renvoi, ce qui bloque la répétition 5. 


[0065] Pendant la course accompagnant le reláchement du poussoir 59, la piéce 10 des heures, la piéce 22 des quarts 
et la piéce 24 des minutes ont, ensemble (et de la maniére expliquée plus haut) sonné l'heure affichée. 
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[0066] C'est pour que la sonnerie soit réalisée a une fréquence fixe prédéterminée que la répétition 5 est pourvue du dis- 
positif 13 de régulation de la vitesse angulaire de la pièce 10 des heures, ci-après plus simplement dénommé «régulateur». 


[0067] Le régulateur 13 comprend, comme nous l'avons vu, un rotor 15, ici sous forme d’un disque ajouré, monté en 
rotation autour d’un axe A6, et un système 60 de freinage du rotor 15. 


[0068] Selon un mode de réalisation illustré sur les fig. 5 et fig. 6, le système 60 de freinage est combiné. Plus précisément, 
le système 60 de freinage est du type magnéto-inertiel, c’est-à-dire qu'il comprend un sous-systéme 61 inertiel et un 
sous-système 62 magnétique. 


[0069] Dans ce mode de réalisation, le sous-système 61 inertiel comprend une paire de masselottes 63 montées articulées 
sur le rotor 15 entre une configuration contractée (adoptée lorsque la vitesse angulaire du rotor 15 est nulle, fig. 7 à fig. 10), 
dans laquelle les masselottes sont voisines l’une de l’autre et opposent à la rotation du rotor 15 une inertie relativement 
faible, et une configuration déployée (adoptée lorsque la vitesse angulaire du rotor 15 est non nulle) dans laquelle, sous 
l'effet de la force centrifuge, les masselottes 63 sont écartées l'une de l’autre et opposent à la rotation du rotor 15 une inertie 
plus élevée et contribuent ainsi à le freiner (fig. 11 à fig. 14). Un (ou plusieurs) ressort(s) 64 accroché(s) aux masselottes 
les rappelle(nt) vers leur position contractée. 


[0070] Le sous-système 62 magnétique comprend le stator 16, qui génère un champ magnétique stationnaire alterné 
dans lequel sont plongés le rotor 15 et les masselottes 63. 


[0071] Plus précisément, le stator 16 est pourvu d’une cage 65 portant, sur sa périphérie, une première série d’aimants 
66 permanents à polarités alternées, et, fixé sur la cage 65, un flasque 67 portant, sur sa périphérie, une deuxième série 
d'aimants 68 permanents à polarités alternées disposés en regard des aimants de la première série, de sorte à former des 
lignes de champ magnétique qui s'étendent en boucle de chaque paire d’aimants 66, 68 en regard à chaque paire voisine. 


[0072] Les masselottes 63 sont réalisées dans un matériau ferromagnétique. Lorsque les masselottes sont entrainées en 
rotation dans le champ magnétique stationnaire alterné, celui-ci génère dans les masselottes des courants de Foucault 
qui induisent une force contre-électromotrice de Laplace qui freine leur rotation (et donc celle du rotor 15). 


[0073] Le rotor 15 est entraîné en rotation par la pièce 10 des heures pendant une partie de sa course depuis sa position 
de lecture vers sa position de repos. 


[0074] Pour assurer cet entraînement, la répétition 5 est en outre pourvue d’un rouage 14 de transmission, intercalé entre 
la pièce 10 des heures et le rotor 15. Le rouage 14 assure une transmission avec démultiplication dont le rapport sera 
évoqué ci-après. 


[0075] Le rouage de transmission comprend un mobile 69 primaire débrayable pouvant adopter deux configurations: 


a) une configuration embrayée dans laquelle le mobile 69 primaire accouple la pièce 10 des heures et le rotor 15 
tant que la pièce 10 des heures se déplace de sa position de lecture à sa position de repos; 


b) une configuration débrayée dans laquelle le mobile 69 primaire désaccouple le rotor 15 et la pièce 10 des 
heures dès lors que celle-ci s’arrête en position de repos. 


[0076] Selon un mode de réalisation illustré sur les figures, et plus particulièrement sur la fig. 5, le mobile 69 primaire 
comprend: 


— une roue 70 d'entrée primaire, montée en rotation autour d'un axe A7 primaire et reliée à la piéce 10 des heures; 

— une roue 71 de sortie primaire mobile en rotation par rapport à la roue 70 d'entrée primaire et reliée au rotor 15; et 

— un train 72 épicycloïdal primaire, unidirectionnel, interposé entre la roue 70 d'entrée primaire et la roue 71 de sortie 
primaire. 


[0077] Dans l'exemple illustré, le train 72 épicycloidal primaire comprend une roue 73 planétaire primaire, solidaire en 
rotation de la roue 71 de sortie primaire, et un (ou plusieurs: trois dans l'exemple illustré) pignon(s) 74 satellite(s) primaire(s) 
monté(s) sur la roue 70 d'entrée primaire et engrenant la roue 73 planétaire primaire. 


[0078] Selon un mode préféré de réalisation, la roue 73 planétaire primaire est à denture 75 symétrique, et le (ou chaque) 
pignon 74 satellite primaire est à denture 76 asymétrique. 


[0079] Plus précisément, et comme illustré dans les cercles de détail en haut sur les fig. 8, fig. 10, fig. 12 etfig. 14, chaque 
dent de la denture 76 du pignon 74 satellite primaire présente un flanc 77 antérieur incurvé, et un flanc 78 postérieur droit. 


[0080] Sur les fig. 8, fig. 10, fig. 12 et fig. 14, la roue 71 de sortie primaire est partiellement arrachée en son centre pour 
laisser voir le train 72 épicycloidal primaire. 


[0081] Lorsque la roue 70 d'entrée primaire est animée d'une rotation relative par rapport à la roue 71 de sortie primaire 
(solidaire en rotation de la roue 73 planétaire primaire) telle que la denture 76 de chaque pignon 74 satellite primaire 
attaque la denture 75 de la roue planétaire primaire du cóté des flancs 78 postérieurs (médaillon de détail en haut sur la 
fig. 12), la denture 76 (et donc le pignon satellite primaire) se met en arc-boutement sur la denture de la roue planétaire 
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primaire, ce qui solidarise en rotation la roue 70 dentree primaire et la roue 73 planétaire primaire (et donc la roue 71 de 
sortie primaire): c'est la configuration embrayée du mobile 69 primaire. 


[0082] A contrario, lorsque la roue 71 de sortie primaire (solidaire en rotation de la roue 73 planétaire primaire) est animée 
d'une rotation relative par rapport à la roue 70 d'entrée primaire telle que la denture 75 de la roue planétaire primaire 
attaque la denture 76 de chaque pignon 74 satellite primaire du côté du flanc 77 antérieur (médaillon de détail en haut sur 
la fig. 14), la denture 75 glisse sur les flancs 77 antérieurs de la denture 76 et la roue planétaire primaire entraîne le pignon 
satellite primaire en rotation autour de son axe propre, sans entraîner la roue d’entrée primaire: c’est la configuration 
débrayée du mobile 69 primaire. 


[0083] Selon un mode de réalisation illustré sur les dessins, et plus particulièrement sur les fig. 5, fig. 8, fig. 10, fig. 12 
et fig. 14, le rouage 14 de transmission comprend un mobile 79 secondaire intercalé entre le mobile 69 primaire et la 
pièce 10 des heures. 


[0084] Le mobile 79 secondaire comprend un pignon 80 d’entrée secondaire, monté en rotation autour d'un axe A8 
secondaire et qui engrène le secteur 12 denté de la pièce 10 des heures, ainsi qu’une roue 81 de sortie secondaire reliée 
au mobile 69 primaire. Selon un mode préféré de réalisation, le mobile 79 secondaire est débrayable. 


[0085] A cet effet, dans l'exemple illustré, la roue 81 de sortie secondaire est mobile en rotation par rapport au pignon 80 
d'entrée secondaire, et le mobile 79 secondaire comprend un train 82 epicycloidal secondaire, unidirectionnel, interposé 
entre le pignon d'entrée secondaire et la roue de sortie secondaire. 


[0086] Toujours dans l'exemple illustré, le train 82 épicycloidal secondaire comprend une roue 83 planétaire secondaire, 
solidaire en rotation du pignon 80 d'entrée secondaire, et un (ou plusieurs: trois dans l'exemple illustré) pignon(s) 84 
satellite(s) secondaires montés en rotation sur la roue 81 de sortie secondaire et engrenant la roue planétaire secondaire. 


[0087] Selon un mode préféré de réalisation, la roue 83 planétaire secondaire est à denture 85 symétrique, et le (ou 
chaque) pignon 84 satellite secondaire est à denture 86 asymétrique. Plus précisément, et comme illustré dans les cercles 
de détail en bas et à gauche sur les fig. 8, fig. 10, fig. 12 et fig. 14, chaque dent de la denture 86 du pignon satellite 
secondaire présente un flanc 87 antérieur incurvé, et un flanc 88 postérieur droit. 


[0088] Lorsque le pignon 80 d'entrée secondaire est (avec la roue 83 planétaire secondaire qui lui est solidaire) animé 
d'une rotation relative par rapport à la roue 81 de sortie secondaire telle que la denture 85 de la roue planétaire secondaire 
attaque la denture 86 de chaque pignon 84 satellite secondaire du cóté des flancs 88 postérieurs (médaillon de détail en 
bas sur la fig. 12), la denture 86 (et donc le pignon 84 satellite secondaire) se met en arc-boutement sur la denture 85 de 
la roue planétaire secondaire, ce qui solidarise en rotation celle-ci et la roue de sortie secondaire: le mobile 79 secondaire 
adopte alors une configuration embrayée. 


[0089] A contrario, lorsque la roue 81 de sortie secondaire est animée d'une rotation relative par rapport au pignon 80 
d'entrée secondaire, telle que la denture 86 de chaque pignon satellite secondaire attaque la denture 85 de la roue 
planétaire secondaire du cóté des flancs 87 antérieurs (médaillon de détail à gauche sur la fig. 14), la denture de chaque 
pignon 84 satellite secondaire glisse sur les flancs antérieurs de la denture de la roue planétaire secondaire, le pignon 
satellite secondaire tournant alors en roue libre par rapport à la roue 83 planétaire secondaire. La roue 81 de sortie 
secondaire tourne alors sans entrainer la roue 83 planétaire secondaire (ni le pignon 80 d'entrée secondaire qui est 
solidaire de cette derniére): le mobile 79 secondaire adopte alors une configuration débrayée. 


[0090] Par ailleurs, selon un mode préféré de réalisation visible sur les dessins à partir de la fig. 4, le rouage 14 de 
transmission comprend également un mobile 89 moyen, intercalé entre le mobile 69 primaire et le mobile 79 secondaire. 


[0091] Dans l'exemple illustré, le mobile 89 moyen comprend un pignon 90 moyen monté en rotation autour d'un axe A9 
moyen, et une roue 91 moyenne solidaire en rotation du pignon 90 moyen et engrenant la roue 70 d'entrée primaire du 
mobile 69 primaire. 


[0092] Toujours dans l'exemple illustré, la roue 91 moyenne n'engréne pas directement la roue 70 d'entrée primaire. En 
effet, le mobile 69 primaire comprend un pignon 92 primaire solidaire en rotation de la roue d'entrée primaire. C'est ce 
pignon 92 primaire qu'engréne la roue 91 moyenne, éventuellement (comme illustré) avec interposition d'un pignon 93 
inverseur monté en rotation autour d'un axe A10 d'inversion. 


[0093] De méme, dans l'exemple illustré, la liaison entre la roue 71 de sortie primaire et le rotor 15 se fait par l'intermédiaire 
d'un pignon 94 de rotor, solidaire en rotation du rotor et engrenant la roue de sortie primaire. 


[0094] Ainsi, pour récapituler, la chaine cinématique qui relie la piéce 10 des heures au rotor 15 comprend successive- 
ment: 


— le pignon 80 d'entrée secondaire, qui engréne le secteur 12 denté de la pièce 10 des heures; 

— la roue 81 de sortie secondaire, reliée au pignon d'entrée secondaire par le train 82 épicycloïdal secondaire et qui, 
soit lui est solidaire en rotation (en configuration embrayée du mobile 79 secondaire), soit en est désaccouplée (en 
configuration débrayée du mobile secondaire); 

- le pignon 90 moyen, qui engréne la roue 81 de sortie secondaire; 

- la roue 91 moyenne, solidaire en rotation du pignon 90 moyen; 

— le pignon 93 inverseur, qui engréne la roue 91 moyenne; 
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— le pignon 92 primaire, qui engrene le pignon 93 inverseur; 

— la roue 70 d’entrée primaire, solidaire en rotation du pignon 92 primaire; 

- la roue 71 de sortie primaire, reliée à la roue 70 d'entrée primaire par le train 72 épicycloïdal primaire et qui, soit lui 
est solidaire en rotation (en configuration embrayée du mobile 69 primaire), soit en est désaccouplée (en configuration 
débrayée du mobile primaire); et 

— le pignon 94 de rotor, qui engrène la roue de sortie primaire et est solidaire en rotation du rotor 15. 


[0095] Nous avons déjà expliqué l’actionnement de la répétition 5. Auparavant, la pièce 10 des heures est immobile, calée 
contre le palier 45 de renvoi. De même, le rotor 15 est immobile, et il en va de même des composants du rouage 14 de 
transmission (fig. 7; fig. 8). 


[0096] Le mouvement de rotation de la pièce 10 des heures lors de l'actionnement de la répétition 5 est illustré sur la 
fig. 9 (où la pièce des heures est localement arrachée au droit du pignon 93 inverseur, pour plus de clarté) et sur la fig. 10 
par la flèche F1 qui en indique le sens. 


[0097] La rotation de la pièce 10 des heures entraîne, par l'intermédiaire de la couronne 12 dentee qui engrene le pignon 
80 d'entrée secondaire, la rotation de celui-ci, avec la roue 83 planétaire secondaire qui lui est solidaire (flèche F2, fig. 9 
et fig. 10). 


[0098] Dans ces conditions, et compte tenu du sens de montage des pignons 84 satellites secondaires, la denture 85 de 
la roue 83 planétaire secondaire attaque la denture 86 des pignons satellites secondaires du côté de son flanc 87 antérieur 
sur laquelle la denture 85 glisse, entraînant ainsi en rotation les pignons satellites secondaires en roue libre (flèche F3, 
médaillon de détail en bas de la fig. 10) sans entraîner la roue 81 de sortie secondaire. Le mobile 79 secondaire est alors 
dans sa configuration débrayée, de sorte que la rotation de la pièce 10 des heures n'est pas transmise au rotor 15 qui, 
comme la roue 81 de sortie secondaire, le mobile 89 moyen et le mobile 69 primaire, demeure immobile. 


[0099] Lorsque le poussoir 59 est relâché, le ressort 35 de barillet rappelle la poulie 38, qui tracte la chaîne 40, qui 
embarque la pièce 10 des heures, laquelle, de sa position de lecture, se trouve entraînée en rotation autour de son axe 
АЗ en direction de sa position de repos (flèche F4, fig. 11 et fig. 12). 


[0100] La rotation de la piece 10 des heures entraîne, par l'intermédiaire de la couronne 12 dentée qui engréne le pignon 
80 d'entrée secondaire, la rotation de celui-ci, avec la roue 83 planétaire secondaire qui lui est solidaire (flèche F5, fig. 11 
et fig. 12). 


[0101] Dans ces conditions, et compte tenu du sens de montage des pignons 84 satellites secondaires, la denture 85 
de la roue 83 planétaire secondaire attaque la denture 86 des pignons 84 satellites secondaires du cóté de son flanc 88 
postérieur, ce qui met la denture 86 en arc-boutement, provoque le blocage des pignons satellites secondaires sur la roue 
planétaire secondaire et la solidarisation en rotation, avec celle-ci, de la roue 81 de sortie secondaire (sur laquelle sont 
montés les pignons 84 satellites secondaires), comme illustré sur les fig. 11 et fig. 12 par les fléches F6. Le mobile 79 
secondaire est alors dans sa configuration embrayée, de sorte qu'il transmet la rotation de la piéce 10 des heures au 
mobile 89 moyen (fléche F7, fig. 11 et fig. 12), lequel la transmet, via le pignon 93 inverseur (fléche F8, FIG.11) au pignon 
92 primaire du mobile 69 primaire, et donc à la roue 70 d'entrée primaire qui lui est solidaire (flèche F9, fig. 11 et fig. 12). 


[0102] Compte tenu du sens de montage des pignons 74 satellites primaires, leur denture 76 attaque la denture 75 de 
la roue 73 planétaire primaire du cóté du flanc 78 postérieur, ce qui met la denture 76 en arc-boutement et provoque 
le blocage des pignons satellites primaires sur la roue planétaire primaire, laquelle est ainsi entrainée en rotation dans 
le méme sens (fléches F10, fig. 12). Comme la roue planétaire primaire est elle-méme solidaire de la roue 71 de sortie 
primaire, celle-ci est par conséquent à son tour entraînée en rotation dans le même sens (flèche F11, fig. 11 et fig. 12). 
[0103] La roue 71 de sortie primaire engréne le pignon 94 de rotor, qui est entrainé en rotation dans le sens inverse (fléche 
F12, fig. 11). Le rotor 15, solidaire en rotation du pignon 94 de rotor, est entrainé avec lui (fléche F13, FIG.11 et fig. 12). 
[0104] En notant: 

Z12 le nombre de dents (rapportés à l'ensemble de sa circonférence) du secteur 12 denté de la piéce 10 des heures 
(ici, Z12 = 130), 

[0105] Z80 le nombre de dents du pignon 80 d'entrée secondaire (ici, Z80 = 10) Z81 le nombre de dents de la roue 81 
de sortie secondaire (ici, Z81 = 66), 

Z90 le nombre de dents du pignon 90 moyen (ici, Z90 = 10), Z91 le nombre de dents de la roue 91 moyenne (ici, Z91 = 
60), Z92 le nombre de dents du pignon 92 primaire (ici, Z92 = 12), 

Z71 le nombre de dents de la roue 71 de sortie primaire (ici, Z71=55), 

Z94 le nombre de dents du pignon 94 de rotor (ici, 294=10), 

alors le rapport R de transmission entre la piéce 10 des heures et le rotor 15 est: 


_ 212 x Z81 x Z91 x 271 
~ 780 x Z90 x 292 х 794 


[0106] Pour les valeurs des nombres de dents fournies ci-dessus, le rapport R de transmission est par conséquent: 
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_ 130 x 66 x 60 x 55 


= = 2359,5 

10x10x12x10 
[0107] On voit ainsi que, pour une vitesse angulaire estimée de la piéce 10 des heures d'environ 1 tr/min, le rotor 15 serait 
entraîné, s’il n’était freiné, à environ 2360 tr/min. 


[0108] Cependant le rotor 15 est freiné. En effet, les masselottes 63 pivotent vers leur position déployée (flèche F14, 
fig. 11 et fig. 12) sous l'effet de la force centrifuge générée par la rotation du rotor 15. L'augmentation de l'inertie qui en 
résulte, et la force de Laplace générée par les courants de Foucault induits par la rotation des masselottes 15 dans le 
champ électromagnétique stationnaire alterné régnant dans le stator 16, se combinent pour freiner le rotor 15, dont la 
vitesse angulaire se trouve plafonnée à une vitesse angulaire dite nominale, ici de 2300 tr/min. 


[0109] Comme le mobile 69 primaire et le mobile 79 secondaire sont tous deux dans leur position embrayée, le plafonne- 
ment de la vitesse angulaire du rotor 15 se communique, via le rouage 14 de transmission, à la pièce 10 des heures dont 
la vitesse angulaire se trouve ainsi régulée au cours de son déplacement de sa position de lecture à sa position de repos. 


[0110] Il en résulte que les tintements de sonnerie de l'heure courante sont produits à fréquence fixe (ou, à tout le moins, 
avec une éventuelle variation de fréquences indétectable pour l'oreille humaine). 


[0111] Lorsque la piéce 10 des heures parvient à sa position de repos, elle s'arréte net. Comme le secteur 12 denté 
engréne le pignon 80 d'entrée secondaire, la rotation de celui-ci s'arréte net également. ll en va de même de la roue 83 
planétaire secondaire qui lui est solidaire. 


[0112] Cependant, la roue 81 de sortie secondaire peut continuer à tourner (fleche F6, fig. 13 et fig. 14), car les pignons 
84 satellites, entrainés avec cette roue, attaquent alors la roue 83 planétaire secondaire (à l'arrét) du cóté du flanc 87 
antérieur de leur denture 86. Les pignons satellites sont alors entrainés en rotation en roue libre autour de leur axe propre 
(flèche F15, fig. 14). Le mobile 79 secondaire est alors en configuration débrayée, et la roue 81 de sortie secondaire 
tourne en roue libre. 


[0113] La roue 91 moyenne (et avec elle le pignon 90 moyen qui lui est solidaire et est engrené par la roue 81 de sortie 
secondaire) poursuit également sa rotation en roue libre (fléche F7, fig. 13 et fig. 14). La rotation de la roue 91 moyenne 
est transmise au pignon 92 primaire (flèche F9, Fig.13) via le pignon 93 inverseur (flèche F8, fig.13). 


[0114] La rotation de la roue 81 de sortie secondaire et de la roue 91 moyenne (engrenant le pignon 93 inverseur et le 
pignon 92 primaire) diminue en raison des frottements. 


[0115] Cependant, compte tenu de la vitesse qu'il a atteinte et de son inertie, le rotor 15 continue détourner (fléche F13, 
fig. 13 et fig. 14), et la diminution de sa vitesse de rotation est moindre que la diminution de la vitesse de rotation de la 
roue 91 moyenne. 


[0116] C'est pourquoi la roue 71 de sortie primaire, qui engréne le pignon 94 de rotor (lui-méme solidaire du rotor 15) 
tourne plus vite (Fléche F11, fig. 13 et fig. 14) que la roue 70 d'entrée primaire, solidaire du pignon 92 primaire qui engréne 
la roue 91 moyenne (via le pignon 93 inverseur). En d'autres termes, la roue de sortie primaire est animée d'un mouvement 
relatif de rotation par rapport à la roue d'entrée primaire. Il en résulte que la roue 73 planétaire primaire, solidaire en 
rotation de la roue de sortie primaire (fléche F10, fig. 14), attaque les pignons 74 satellites primaires (montés sur la roue 
70 d'entrée primaire) du cóté du flanc antérieur 77 de leur denture 76 et les entraine ainsi en rotation en roue libre (fléche 
F16, médaillon de détail en haut sur la fig. 14), ce qui permet la désolidarisation en rotation de la roue 71 de sortie primaire 
et de la roue 70 d'entrée primaire, placant le mobile 69 primaire en configuration débrayée. 


[0117] Il résulte de ce qui précède que la pièce 10 des heures se trouve découplée du rotor 15, qui peut (avec la roue 71 
de sortie primaire) poursuivre sa rotation en roue libre en dépit de l'immobilité de la piéce des heures. 


[0118] De méme, la roue 81 de sortie secondaire (et avec elle le mobile 89 moyen et la roue 70 d'entrée primaire) peut 
poursuivre sa rotation en roue libre en dépit de l'immobilité de la piéce 10 des heures. 


[0119] On évite ainsi les coups de bélier générés dans la piéce des heures par son arrét brusque en fin de course, puisque, 
à l'exception du pignon 80 d'entrée secondaire (et de la roue 83 planétaire secondaire qui lui est solidaire), toutes les 
autres piéces mobiles peuvent continuer de tourner en roue libre jusqu'à leur arrét par frottement. 


[0120] La fatigue mécanique des composants mobiles de la répétition 5 (et notamment de la piéce 10 des heures, du 
dispositif 18 de régulation et du rouage 14 de transmission) s'en trouve considérablement réduite. 


Revendications 


1. Mécanisme (5) de répétition pour une piéce (1) d'horlogerie à sonnerie, qui comprend: 
— un limacon (6) des heures; 
— une piéce (10) des heures pourvue d'un secteur (12) denté et portant un palpeur (11) des heures, la piéce (10) 
des heures étant montée en rotation entre une position de repos fixe, dans laquelle le palpeur des heures est écarté 
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13. 


14. 


15. 
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angulairement du limacon (6) des heures, et une position de lecture dans laquelle le palpeur des heures vient au 
contact du limacon (6) des heures; 

— un dispositif (13) de régulation de la vitesse angulaire de la pièce des heures, qui comprend un rotor (15) et un 
système (60) de freinage du rotor; 

— un rouage (14) de transmission intercalé entre la pièce (10) des heures et le rotor (15); 

ce mécanisme (5) de répétition étant caractérisé en ce que le rouage (14) de transmission comprend un mobile (69) 
primaire débrayable pouvant adopter deux configurations: 

a) une configuration embrayée dans laquelle le mobile (69) primaire accouple la pièce (10) des heures et le rotor (15) 
tant que la pièce des heures se déplace de sa position de lecture à sa position de repos; 

b) une configuration débrayée dans laquelle le mobile (69) primaire désaccouple le rotor (15) et la pièce (10) des 
heures dès lors que celle-ci s'arrête en position de repos. 


Mécanisme (5) selon la revendication 1, dans lequel le mobile (69) primaire comprend: 

— une roue (70) d'entrée primaire, montée en rotation autour d'un axe (A7) primaire et reliée à la pièce (10) des heures; 
— une roue (71) de sortie primaire mobile en rotation par rapport à la roue d'entrée primaire et reliée au rotor (15); et 
— un train (72) épicycloidal primaire, unidirectionnel, interposé entre la roue d'entrée primaire et la roue de sortie 
primaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 2, dans lequel le train (72) épicycloidal primaire comprend une roue (73) pla- 
nétaire primaire solidaire en rotation de la roue (71) de sortie primaire, et un ou plusieurs pignons (74) satellites 
primaires montés sur la roue (70) d'entrée primaire et engrenant la roue planétaire primaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 3, dans lequel la roue (73) planétaire primaire est à denture (75) symétrique, 
et le ou chaque pignon (74) satellite primaire est à denture (76) asymétrique. 


Mécanisme (5) selon la revendication 3 ou la revendication 4, dans lequel le train (72) épicycloidal primaire comprend 
trois pignons (74) satellites primaires. 


Mécanisme (5) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel le rouage (14) de transmission comprend 
un mobile (79) secondaire intercalé entre le mobile (69) primaire et la piéce (10) des heures, ce mobile secondaire 
comprenant un pignon (80) d'entrée secondaire monté en rotation autour d'un axe (A8) secondaire et qui engréne le 
secteur (12) denté de la piéce (10) des heures, et une roue (81) de sortie secondaire reliée au mobile primaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 6, dans lequel le mobile (79) secondaire est débrayable. 


Mécanisme (5) selon la revendication 7, dans lequel la roue (81) de sortie secondaire est mobile en rotation par rapport 
au pignon (80) d'entrée secondaire, et le mobile (79) secondaire comprend un train (82) épicycloidal secondaire, 
unidirectionnel, interposé entre le pignon d'entrée secondaire et la roue de sortie secondaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 8, dans lequel le train (82) épicycloidal secondaire comprend une roue (83) 
planétaire secondaire solidaire en rotation du pignon (80) d'entrée secondaire, et un ou plusieurs pignons (84) satel- 
lites secondaires montés en rotation sur la roue (81) de sortie secondaire et engrenant la roue planétaire secondaire. 


. Mécanisme (5) selon la revendication 9, dans lequel la roue (83) planétaire secondaire est à denture (85) symétrique, 


et le ou chaque pignon (84) satellite secondaire est à denture (86) asymétrique. 


. Mécanisme (5) selon la revendication 10, dans lequel le train (82) épicycloidal secondaire comprend trois pignons 


(84) satellites secondaires. 


. Mécanisme (5) selon l'une des revendications 6 à 11, dans lequel le rouage (14) de transmission comprend un mobile 


(89) moyen intercalé entre le mobile (69) primaire et le mobile (79) secondaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 12, dans lequel le mobile (89) moyen comprend un pignon (90) moyen monté 
en rotation autour d'un axe (A9) moyen, et une roue (91) moyenne solidaire en rotation du pignon (90) moyen et 
engrenant le mobile (69) primaire. 


Mécanisme (5) selon la revendication 13, dans lequel le mobile (69) primaire comprend un pignon (92) primaire, 
solidaire de la roue (70) d'entrée primaire et engrené par la roue (91) moyenne. 


Piéce (1) d'horlogerie, telle qu'une montre, équipée d'un mécanisme (5) de répétition selon l'une des revendications 
précédentes. 
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(54) Mécanisme de sonnerie pour mouvement horloger. 


(57) L'invention concerne un mécanisme de sonnerie compor- 
tant un levier de commande (48) comprenant une premiére 
planche (56), portant une crémaillére (58) dont la rotation per- 
met de charger une source d'énergie du mécanisme et une 
deuxiéme planche (60), portant un palpeur des heures (52), mo- 
bile entre une position de repos et une position de butée contre 
un limaçon des heures, les première et deuxième planches (56, 
60) étant agencées l'une relativement à l'autre de telle manière 
qu'elles présentent le même déplacement lorsque le palpeur des 
heures (52) est entre sa position de repos et sa position de bu- 
tée, tandis que la première planche (56) se déplace seule dans 
un sens ou dans l’autre lorsque le palpeur des heures (52) est 
dans sa position de butée. 

L'invention concerne également un mouvement horloger 
ainsi qu'une pièce dhorlogerie comportant un tel mécanisme de 
sonnerie. 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un mécanisme de sonnerie, pour mouvement horloger, comportant un levier de 
commande agencé pour: 


— dans une première phase, d'armage, être déplacé en réponse à une action prédéfinie d'un utilisateur sur un or- 
gane de commande externe et 


— charger une source d'énergie mécanique, 


— déplacer un palpeur des heures depuis une position de repos vers une position de butée dans laquelle il est 
en appui contre la périphérie d'un limacon des heures, avant de 


— declencher un cycle de sonnerie en libérant une levée des heures, 
puis 


- dans une deuxième phase correspondant au cycle de sonnerie, recevoir de l'énergie mécanique restituée par la 
source d’énergie mécanique pour déplacer le palpeur des heures depuis sa position de butée vers sa position de 
repos, en entraînant un rochet des heures agencé pour coopérer avec la levée des heures. 


[0002] La présente invention concerne également un mouvement horloger ainsi qu’une pièce d’horlogerie comportant un 
tel mécanisme de sonnerie. 


Etat de la technique 
[0003] Des mécanismes de sonnerie de ce type sont connus de l’état de la technique. 


[0004] A titre d'exemple, l'ouvrage intitulé «Théorie d’horlogerie», de C.-A. Reymondin et al., édité par la Fédération des 
Ecoles Techniques (Suisse), ISBN 2-940025-10-X, décrit et illustre un mécanisme de répétition minutes répondant aux 
caractéristiques ci-dessus, aux pages 219 à 224. 


[0005] En particulier, on y apprend que le levier de commande porte une crémaillère ainsi que le palpeur des heures, la 
crémaillère étant agencée en prise avec un pignon de crémaillère pour assurer la charge d’un ressort de barillet lors de la 
phase d'armage. Lorsque le palpeur des heures parvient en butée contre le limaçon des heures, le levier de commande 
agit sur un verrou pour le neutraliser et libérer ainsi une pièce des quarts qui verrouille la levée des heures lorsqu'elle est 
maintenue dans sa position de repos par le verrou. Un rochet des heures, subissant une tension permanente du ressort 
de barillet, peut alors actionner la levée des heures pour sonner les heures. 


Divulgation de l'invention 


[0006] Un but principal de la présente invention est de proposer une construction alternative aux constructions connues 
pour réaliser un mécanisme de sonnerie, notamment pour permettre une distinction entre les organes assurant la trans- 
mission de l'énergie mécanique nécessaire au fonctionnement du mécanisme et les organes porteurs de l'information 
temporelle. 


[0007] A cet effet, la présente invention concerne plus particulièrement un mécanisme de sonnerie du type mentionné 
plus haut, caractérisé 

par le fait que le levier de commande comprenne une premiére planche, portant une crémaillére agencée en prise avec 
une denture dont la rotation permet de charger la source d'énergie au cours de la premiére phase, et une deuxieme 
planche, portant le palpeur des heures, et 

par le fait que les premiére et deuxiéme planches soient agencées l'une relativement à l'autre de telle maniére qu'elles 
présentent le même déplacement lorsque le palpeur des heures est entre sa position de repos et sa position de butée, 
tandis que la premiére planche se déplace seule dans un sens ou dans l'autre lorsque le palpeur des heures est dans 
sa position de butée. 


[0008] Gráce à ces caractéristiques, la premiére planche assure le transfert de l'énergie mécanique nécessaire au fonc- 
tionnement du mécanisme de sonnerie tandis que la deuxiéme planche assure la transmission de l'information tempo- 
relle à indiquer par le mécanisme. Si le nombre de composants nécessaires pour la mise en oeuvre de la construction 
selon la présente invention est supérieur en référence aux mécanismes de sonnerie antérieurs, le nombre d'ajustements 
indispensables pour assurer le bon fonctionnement du mécanisme selon la présente invention est par contre inférieur en 
référence aux mécanismes antérieurs. 


[0009] Suivant une variante de réalisation, on peut prévoir que la premiére planche soit agencée pour étre susceptible de 
neutraliser un verrou agencé pour verrouiller la levée des heures. 
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[0010] De maniere préférée, ce verrou peut étre une piece d'un multiple des minutes portant un palpeur du nombre de 
ces multiples susceptible d’être déplacé, sous l’effet de l’action d'un organe élastique, entre une position de repos et une 
position de butée dans laquelle il est en appui contre la périphérie d'un limacon des multiples, la piece du multiple des 
minutes présentant une portion assurant le verrouillage de la levée des heures dans sa position de repos. 


[0011] Par multiple des minutes, il faut comprendre un nombre de minutes strictement supérieur à un, qui est typiquement 
de quinze dans un mécanisme de répétition minute conventionnel ou qui est de dix dans un mécanisme de répétition minute 
décimale. Des mécanismes de répétition cinq minutes sont également déjà connus. La mise en œuvre de la présente 
invention n’est pas limitée à une valeur particulière de ce multiple. 


[0012] De manière générale, on peut avantageusement prévoir que la première planche porte un organe d'actionnement 
escamotable agencé 

pour exercer une pression sur la deuxième planche au cours de la première phase d'armage visant à la déplacer, et 
pour présenter un état escamoté lorsque le palpeur des heures est dans sa position de butée, et permettre à la première 
planche de poursuivre son déplacement pour libérer la levée des heures. 


[0013] Dans ce cas, l'organe d'actionnement, lorsqu'il est dans son état escamoté, est préférablement agencé pour neu- 
traliser un verrou supplémentaire destiné à maintenir la pièce du multiple des minutes dans sa position de repos. 


[0014] Par ailleurs, on prévoit avantageusement que la première planche présente une surface de butée agencée pour 
agir sur la deuxième planche au cours de la deuxième phase et déplacer le palpeur des heures depuis sa position de 
butée vers sa position de repos. 


[0015] Dans ce cas, on peut avantageusement prévoir que la deuxième planche comporte une goupille sur laquelle, d'une 
part, l'organe escamotable et, d'autre part, la surface de de butée de ladite première planche sont susceptibles d'exercer 
une pression. 


[0016] De manière générale, on peut prévoir que la deuxième planche porte une crémaillère agencée en prise avec un 
pignon solidaire en rotation du rochet des heures. 


[0017] Par ailleurs, on prévoit préférablement que le levier de commande soit destiné à être assemblé à un élément de 
bâti du mouvement horloger de manière à pouvoir pivoter en référence à ce dernier, les première et deuxième planches 
présentant un même axe de rotation. 


[0018] Dans ce cas, les première et deuxième planches présentent avantageusement des gorges circulaires de même 
rayon définissant des gorges de guidage en relation avec un plot cylindrique présentant une épaisseur telle qu'il coopère 
simultanément avec les deux gorges. 


Brève description des dessins 


[0019] D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaîtront plus clairement à la lecture de la 
description détaillée d'un mode de réalisation préféré qui suit, faite en référence aux dessins annexés, donnés à titre 
d'exemples поп limitatifs et, dans lesquels: 


les fig. 1 à 3 représentent une même vue de face simplifiée d’un mécanisme de sonnerie selon un mode de réali- 
sation préféré de l'invention, dans trois états successifs; 


la fig. 4a représente une vue de face similaire à celle des fig. 1 à 3 d'une partie du mécanisme de sonnerie 
illustré sur les fig. 1 à 3, dans le méme état que celui illustré sur la fig. 3; 


la fig. 4b représente une vue en perspective simplifiée du mécanisme de sonnerie des fig. 1 à 4a, dans le 
méme état que celui illustré sur la fig. 4a, et 


la fig. 5 représente une vue de face similaire à celle des fig. 1 à 3 dans un quatriéme état faisant suite à ce- 
lui illustré sur la fig. 3. 


Mode(s) de réalisation de l'invention 


[0020] Les fig. 1 à 3 représentent une méme vue de face simplifiée d'un mécanisme de sonnerie 1 selon un premier 
mode de réalisation préféré de l'invention, dans trois états successifs. La fig. 4a représente une méme vue simplifiée du 
mécanisme de sonnerie 1, dans l'état illustré sur la fig. 3 mais avec certains composants supprimés pour en rendre d'autres 
visibles, tandis que la fig. 5 représente une vue similaire à celle de la fig. 4a, le mécanisme de sonnerie 1 étant dans un 
quatriéme état. Enfin, la fig. 4b représente le mécanisme de sonnerie 1 dans une vue en perspective correspondant à la 
vue de la fig. 4a, la perspective rendant certaines caractéristiques plus particuliérement visibles. 


[0021] Le mécanisme de sonnerie illustré et décrit ici est du type à répétition minute décimale, selon un mode de réalisation 
préféré illustratif et non limitatif. Plus précisément, ce mécanisme est destiné à indiquer l'heure courante, à la demande 
d'un utilisateur, en frappant un nombre de coups correspondant aux heures sur un premier timbre, en frappant un nombre 
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de coups doubles correspondant au nombre de dizaines de minutes écoulées depuis le début de l'heure en cours sur 
le premier timbre et sur un deuxiéme timbre, et en frappant un nombre de coups correspondant au nombre de minutes 
écoulées depuis le début de la dizaine de minutes en cours sur le deuxieme timbre. 


[0022] Tous les détails de construction de ce mécanisme de sonnerie ne seront pas décrits pour des raisons de concision. 
Seuls les éléments nécessaires à la compréhension de la présente invention seront présentés en détail. 


[0023] Le mécanisme de sonnerie 1 comporte un premier mobile 2 comprenant, solidaires en rotation l’un de l’autre, un 
limagon des dizaines de minutes 4 et un limacon des minutes 6. Le premier mobile 2 est destiné à être entrainé par un 
mouvement horloger (non représenté) pour faire un tour complet en une heure. 


[0024] Le limaçon des dizaines de minutes 4 présente six secteurs dont chacun correspond à une dizaine de minutes 
de chaque heure tandis que le limacon des minutes 6 présente six bras dont chacun présente dix segments dont chacun 
correspond à une minute, de manière conventionnelle. 


[0025] Le premier mobile 2 porte un doigt (non visible) destiné à assurer l'entrainement d’un deuxième mobile 8 d'un pas à 
chaque tour complet, donc une fois par heure. Le deuxième mobile 8 comprend une étoile à douze branches 10, agencée 
pour coopérer avec le doigt du premier mobile 2, et un limaçon des heures 12 présentant douze segments, de manière 
connue. Le deuxième mobile 8 est ainsi entrainé par le premier mobile 2 pour faire un tour complet en douze heures. 


[0026] Un sautoir 14 est associé à l'étoile 10 pour assurer le positionnement angulaire du deuxième mobile 8. 


[0027] Le mécanisme de sonnerie 1 comporte une source d’énergie mécanique (non visible) qui peut être typiquement 
un ressort logé dans un barillet, à titre illustratif non limitatif. 


[0028] Le barillet de sonnerie porte une pluralité de mobiles agencés pour pouvoir tourner suivant un même axe de 
rotation défini par une vis 16, certains de ces mobiles étant destinés à transférer de l’énergie et d’autres des informations 
temporelles. 


[0029] Un premier pignon 18 (fig. 4a et 4b) est solidaire d’un arbre 20 de barillet et permet de charger le ressort de barillet 
lorsqu'il est entrainé sous l'effet d'une action prédéfinie d'un utilisateur. 


[0030] Un deuxiéme pignon 22 (fig. 4a et 4b) est solidaire d'un rochet des heures 24 destiné à actionner une levée des 
heures 26 lorsqu'il est entrainé en rotation au cours d'un cycle de sonnerie. 


[0031] Un troisiéme pignon 28 est agencé en prise avec la denture interne d'une piéce 30 des dizaines de minutes, pour 
mémoriser l'angle de rotation parcouru par la piéce 30 des dizaines de minutes en début de cycle de sonnerie, lorsqu'elle 
se déplace depuis sa position de repos, illustrée sur la fig. 1, jusqu'à une position de butée, lorsque son palpeur 32 des 
dizaines de minutes est positionné en appui contre la périphérie du limacon des dizaines de minutes 4. 


[0032] Le troisième pignon 28 porte une goupille 34 destinée à coopérer avec un doigt 36 solidaire en rotation de l'arbre 
20 de barillet, de telle maniére que l'énergie restituée par le ressort de barillet pendant le cycle de sonnerie raméne la 
piéce 30 des dizaines de minutes dans sa position de repos. 


[0033] Lorsque la piéce 30 des dizaines de minutes est ramenée dans sa position de repos (dans le sens de rotation ho- 
raire sur les vues illustrées), elle actionne deux levées des dizaines de minutes dont une seule 38 est visible sur les figures, 
au moyen de deux dentures externes 40, 42 dont chacune est associée à l'une des levées, de maniére conventionnelle. 


[0034] La piéce 30 des dizaines de minutes porte en outre une bascule 44 destinée à actionner une piéce des minutes 
non représentée, de maniére connue, pour sonner les minutes aprés avoir sonné les dizaines de minutes. 


[0035] On notera enfin que le barillet porte ici également une roue 46 destinée à étre en prise avec un rouage de régulation 
de vitesse non illustré. Typiquement, ce rouage de régulation peut comporter un frein inertiel ou un échappement pour 
réguler la vitesse de dévidage du barillet de sonnerie, de maniére connue. 


[0036] Le mécanisme de sonnerie 1 selon la présente invention comporte un levier de commande 48 destiné à permettre 
à un utilisateur de déclencher une sonnerie à la demande. A cette fin, le levier de commande 48 présente une portion 50 
destinée à étre agencée à l'extérieur de la boite de la piéce d'horlogerie dans laquelle le mécanisme de sonnerie est logé, 
pour étre reliée à un organe de commande externe, présentant généralement la forme d'une targette (non illustrée). 


[0037] Typiquement, le levier de commande 48 est agencé pour: 


— dans une première phase, d'armage, être déplacé en réponse à une action prédéfinie d'un utilisateur sur 
l'organe de commande externe et 


— charger le ressort de barillet, 


— déplacer un palpeur des heures 52 depuis une position de repos (fig. 1) vers une position de butée (fig. 3, 
4a, 4b, 5) dans laquelle il est en appui contre la périphérie du limacon des heures 12, avant de 


— . déclencher un cycle de sonnerie en libérant la levée des heures 26, 
puis 
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- dans une deuxième phase correspondant au cycle de sonnerie, recevoir de l'énergie mécanique restituée par le 
ressort de barillet pour déplacer le palpeur des heures 52 depuis sa position de butée vers sa position de repos, 
en entraínant le rochet des heures 24 agencé pour coopérer avec la levée des heures 26. 


[0038] Les fig. 1 à 3 puis 5 illustrent le mécanisme de sonnerie 1 dans quatre états successifs lorsqu'un cycle de sonnerie 
est déclenché. Il en ressort que le levier de commande 48 est agencé ici pour être assemblé sur un élément de bâti du 
mouvement horloger (non représenté), au moyen d’une vis à portée 54, pour pouvoir pivoter dans le sens de rotation 
horaire en référence à ce dernier. 


[0039] Le levier de commande 48 comprend une première planche 56, portant une première crémaillère 58 agencée en 
prise avec le premier pignon 18 pour assurer notamment le remontage du ressort de barillet lors de la phase d’armage. 


[0040] Le levier de commande 48 comprend une deuxième planche 60, portant une deuxième crémaillère 62 agencée 
en prise avec le deuxième pignon 22 pour assurer notamment l'entrainement du rochet des heures 24 au cours d'un cycle 
de sonnerie. La deuxième planche 60 porte également le palpeur des heures 52. 


[0041] Les première et deuxième planches 56, 60 sont agencées l'une relativement à l'autre de telle manière qu'elles 
présentent le même déplacement lorsque le palpeur des heures 52 est entre sa position de repos et sa position de butée, 
tandis que la première planche 56 se déplace seule dans un sens ou dans l’autre lorsque le palpeur des heures 52 est 
dans sa position de butée. 


[0042] A cet effet, la deuxième planche 60 porte une goupille 64 destinée à coopérer avec la première planche 56 de telle 
manière que les deux planches se déplacent de manière conjointe lorsque le palpeur des heures 52 est entre sa position 
de repos et sa position de butée contre le limaçon des heures 12 (fig. 1 à 3). 


[0043] La première planche 56 comporte un organe d’actionnement escamotable 66 agencé pour coopérer avec la gou- 
pille 64 dans la phase d’armage, c'est-à-dire pour entraîner la deuxième planche 60 en rotation dans le sens de rotation 
horaire, jusqu'à ce que le palpeur des heures 52 parvienne en butée sur le limacon des heures 12. L'organe escamotable 
66 s'escamote ensuite pour permettre à la première planche 56 de poursuivre sa course seule. 


[0044] Dans ce but, l'organe escamotable 66 est monté rotatif sur la première planche 56 au moyen d'une vis 68. 
La première planche 56 comporte par ailleurs une surface de butée 70 fixe agencée pour exercer une pression sur la 
goupille 64 de la deuxième planche 60 au cours d’un cycle de sonnerie, c’est-à-dire dans le sens de rotation anti-horaire. 


[0045] Lorsque le palpeur des heures 52 est dans sa position de butée et que la première planche 56 poursuit sa course, 
l'organe escamotable 66 pivote davantage (fig. 3, 4a puis 5) et agit sur une bascule 72 pour la faire pivoter dans le sens de 
rotation anti-horaire en référence au bâti du mouvement horloger. La bascule 72 porte un bec terminal 74 remplissant une 
fonction de verrou pour la pièce 30 des dizaines de minutes tout au long de la phase darmage, cette dernière comprenant 
elle-même un bras 76 assurant le verrouillage de la levée des heures 26 dans la position de repos de la pièce 30 des 
dizaines de minutes. 


[0046] Lorsque la bascule 72 libère la pièce 30 des dizaines de minutes, cette dernière peut pivoter sous l'effet de l'action 
d’un organe élastique adapté, jusqu’à ce que son palpeur 32 parvienne en butée contre la périphérie du limaçon 4 des 
dizaines de minutes. Ce faisant, le bras 76 libère la levée des heures 26 qui peut se mettre en action plus tard, sous l'effet 
de la rotation du rochet des heures 24, une fois que la première planche 56 a atteint le bout de sa course avant de changer 
de sens de déplacement pour tourner dans le sens de rotation anti-horaire et lorsque la surface de butée 70 parvient au 
contact de la goupille 64 pour mettre la deuxième planche 60 en mouvement. 


[0047] Lorsque le rochet des heures 24 a fini d'assurer la sonnerie des heures, via la levée des heures 26, la pièce 30 des 
dizaines de minutes est ramenée vers sa position de repos en sonnant dans un premier temps les dizaines de minutes 
puis en entraînant la pièce des minutes pour sonner les minutes. 


[0048] En fin du cycle de sonnerie, le mécanisme de sonnerie 1 se retrouve à nouveau dans la configuration illustrée 
sur la fig. 1. 


[0049] On notera que les première et deuxième planches 56, 60 présentent des gorges 78 circulaires de même rayon 
définissant des gorges de guidage en relation avec un plot cylindrique 80 présentant une épaisseur telle qu'il coopère 
simultanément avec les deux gorges 78. 


[0050] Il ressort de ce qui précède que le mécanisme de sonnerie 1 tel qu'il a été décrit ci-dessus met en œuvre deux 
chaines cinématiques en paralléle, l'une pour transférer de l'énergie mécanique et l'autre pour transférer des informations 
horaires. 


[0051] La description qui précéde s'attache à décrire un mode de réalisation particulier à titre d'illustration non limitative 
et, l'invention n'est pas limitée à la mise en œuvre de certaines caractéristiques particulières qui viennent d’être décrites 
et illustrées, comme par exemple la construction exacte du mécanisme de sonnerie qui a été décrit du point de vue 
des interactions de verrouillage ou des organes élastiques mis en oeuvre pour assurer des fonctions de rappel ou de 
positionnement, ou encore du point de vue de la valeur du multiple des minutes mentionnée dans la présente description. 
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[0052] L'homme du métier ne rencontrera pas de difficulté particuliere pour adapter le contenu de la présente divulgation 
à ses propres besoins et, mettre en œuvre un mécanisme de sonnerie, un mouvement horloger ou une pièce d’horlogerie 
comportant un tel mécanisme de sonnerie, ne répondant qu'en partie aux caractéristiques décrites, comportant notam- 
ment un levier de commande comportant deux planches susceptibles d’être synchronisées pendant certaines phases de 
fonctionnement du mécanisme et de présenter un déplacement relatif pendant d’autres phases de fonctionnement du 
mécanisme de sonnerie, sans sortir du cadre de l'invention. 


Revendications 


1. Mécanisme de sonnerie (1), pour mouvement horloger, comportant un levier de commande (48) agencé pour: 


— dans une premiére phase, d'armage, étre déplacé en réponse à une action prédéfinie d'un utilisateur sur un or- 
gane de commande externe et 


— charger une source d'énergie mécanique, 


— déplacer un palpeur des heures (52) depuis une position de repos vers une position de butée dans laquelle 
il est en appui contre la périphérie d'un limacon des heures (12), avant de 


— déclencher un cycle de sonnerie en libérant une levée des heures (26), 
puis 


— dans une deuxiéme phase correspondant audit cycle de sonnerie, recevoir de l'énergie mécanique restituée par 
ladite source d'énergie mécanique pour déplacer ledit palpeur des heures (52) depuis sa position de butée vers 
sa position de repos, en entrainant un rochet des heures (24) agencé pour coopérer avec ladite levée des heures 
(26), 


caractérisé en ce que ledit levier de commande (48) comprend une premiére planche (56), portant une cré- 
maillére (58) agencée en prise avec une denture (18) dont la rotation permet de charger ladite source d'énergie 
au cours de ladite première phase, et une deuxième planche (60), portant ledit palpeur des heures (52), et 


en ce que lesdites premiére et deuxiéme planches (56, 60) sont agencées l'une relativement à l'autre de telle 
maniére qu'elles présentent le méme déplacement lorsque ledit palpeur des heures (52) est entre sa position de 
repos et sa position de butée, tandis que ladite premiére planche (56) se déplace seule dans un sens ou dans 
l'autre lorsque ledit palpeur des heures (52) est dans sa position de butée. 


2. Mécanisme (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite premiére planche (56) est susceptible de neu- 
traliser un verrou agencé pour verrouiller ladite levée des heures (26). 


3. Mécanisme (1) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit verrou est une piéce (30) d'un multiple des minutes 
portant un palpeur (32) du nombre de ces multiples susceptible d'étre déplacé, sous l'effet de l'action d'un organe 
élastique, entre une position de repos et une position de butée dans laquelle il est en appui contre la périphérie d'un 
limacon (4) des multiples, ladite piéce (30) du multiple des minutes présentant une portion (76) assurant le verrouillage 
de ladite levée des heures (26) dans sa position de repos. 


4. Mécanisme (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite premiére planche (56) porte 
un organe d'actionnement escamotable (66) agencé 
— pour exercer une pression sur ladite deuxième planche (60) au cours de ladite première phase d'armage visant 
à la déplacer, et 
— pour présenter un état escamoté lorsque ledit palpeur des heures (52) est dans sa position de butée, et permettre 
à ladite premiére planche (56) de poursuivre son déplacement pour libérer ladite levée des heures (26). 


5. Mécanisme (1) selon les revendications 3 et 4, caractérisé en ce que ledit organe d'actionnement escamotable (66), 
lorsqu'il est dans son état escamoté, est en outre agencé pour neutraliser un verrou supplémentaire (74) destiné à 
maintenir ladite piece (30) du multiple des minutes dans sa position de repos. 


6. Mécanisme (1) selon la revendication 4 ou 5, caractérisé en ce que ladite premiére planche (56) présente une surface 
de butée (70) agencée pour agir sur ladite deuxième planche (60) au cours de ladite deuxième phase et déplacer 
ledit palpeur des heures (52) depuis sa position de butée vers sa position de repos. 


7. Mécanisme (1) selon l'une des revendications 4 à 6, caractérisé en ce que ladite deuxiéme planche (60) comporte 
une goupille (64) sur laquelle, d'une part, ledit organe d'actionnement escamotable (66) et, d'autre part, ladite surface 
de de butée (70) de ladite premiére planche (56) sont susceptibles d'exercer une pression. 


8. Mécanisme (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite deuxiéme planche (60) porte 
une crémaillére (62) agencée en prise avec un pignon (22) solidaire en rotation dudit rochet des heures (24). 


10. 


11. 
12. 
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Mécanisme (1) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que ledit levier de commande (48) est 
destiné à être assemblé à un élément de bâti du mouvement horloger de manière à pouvoir pivoter en référence à ce 
dernier, lesdites première et deuxième planches (56, 60) présentant un même axe de rotation. 


Mécanisme (1) selon la revendication 8, caractérisé en ce que lesdites première et deuxième planches (56, 60) 
présentent des gorges (78) circulaires de même rayon définissant des gorges de guidage en relation avec un plot 
(80) cylindrique présentant une épaisseur telle qu'il coopère simultanément avec lesdites deux gorges (78). 


Mouvement horloger comportant un mécanisme de sonnerie (1 ) selon l’une des revendications 1 à 10. 


Pièce d'horlogerie comportant un mécanisme de sonnerie (1) selon l’une des revendications 1 à 10. 
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(54) Montre comprenant une boîte de montre munie de deux cadrans. 


(57) L'invention concerne une montre (1) comprenant une boîte 
de montre (2), la boîte de montre (2) renfermant un mouvement 
horloger (6) et deux cadrans (8a, 8b). La montre (1) comprend 
en outre un cercle demboitage (3) agence dans la boîte de 
montre (2), le mouvement horloger (6) étant monté dans le cercle 
demboitage (3) de sorte à être suspendu en porte-à-faux dans 
la boite de montre (2), ledit cercle d'emboitage (3) supportant 
les deux cadrans (8a, 8b). 
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Description 


DOMAINE TECHNIQUE DE L'INVENTION 


[0001] L'invention concerne une montre comprenant une boîte de montre renfermant un mouvement horloger et deux 
cadrans. 


ETAT DE LA TECHNIQUE 


[0002] Dans le domaine des montres mécaniques ou électromécaniques il est connu de prévoir deux cadrans au sein 
de la boite de la montre. Les deux cadrans servent par exemple à pouvoir afficher en méme temps deux horaires de 
fuseaux horaires différents. Ou encore, un premier cadran peut servir à afficher l'heure, tandis qu'un deuxiéme cadran 
sert de décor ornemental pour la montre. Toutefois, l'opération de montage des cadrans dans la boite de montre peut 
étre complexe et contraignante pour un opérateur chargé d'assembler la montre. En outre, le réglage de la position d'un 
cadran par rapport à l'autre peut étre rendu difficile du fait du faible espace disponible dans la boite de montre. 


[0003] Il est également connu des mouvements horlogers suspendus dans une boite de montre. 


[0004] Une telle montre munie d'un mouvement horloger suspendu est par exemple décrite dans le document brevet JP 
HO9 127 264. La montre comprend une boite de montre renfermant un cadre de support, un mouvement horloger, une 
piéce ornementale et un cadran. Le cadre de support est fixé à l'intérieur de la boite de montre, et le mouvement horloger 
est monté dans une ouverture du cadre de sorte à étre suspendu dans la boite de montre. La piéce ornementale est 
montée également dans une autre ouverture du cadre, et le cadran est agencé sur une surface supérieure du cadre de 
support, recouvrant le mouvement et entourant la piéce ornementale via une ouverture correspondante pratiquée dans 
le cadran. Toutefois, la montre proposée ne comporte qu'un seul cadran, et ne permet donc pas de prévoir deux cadrans 
au sein de la boite de montre. 


RÉSUMÉ DE L'INVENTION 


[0005] L'invention a donc pour but de fournir une montre munie d'un mouvement horloger suspendu et de deux cadrans, 
permettant de faciliter le montage des cadrans dans la boite de montre, et de positionner précisément les cadrans l'un 
par rapport à l'autre. 


[0006] A cet effet, l'invention concerne une montre qui comprend les caractéristiques mentionnées dans la revendication 
indépendante 1. 


[0007] Des formes particuliéres de la montre sont définies dans les revendications dépendantes 2 à 11. 


[0008] Un avantage d'une telle montre selon l'invention réside dans l'utilisation d'un cercle d'emboitage supportant les 
deux cadrans, dans lequel le mouvement horloger est monté de sorte à étre suspendu en porte-à-faux dans la boite 
de montre. Cet unique cercle d'emboitage permet de positionner précisément les cadrans l'un par rapport à l'autre. Le 
montage des cadrans dans la boite de montre est ainsi facilité. En outre, du fait que le mouvement horloger est monté 
dans le cercle d'emboitage et que le cercle présente une faible épaisseur, une grande partie de l'espace intérieur de la 
boite de montre est laissé libre. Cela permet d'offrir une grande surface de décoration possible pour l'un des deux cadrans, 
ou encore d'ajouter des décors en trois dimensions pour la montre. 


[0009] Selon un premier mode de réalisation de l'invention, les deux cadrans présentent des surfaces supérieures, le 
cercle d'emboitage présentant une forme telle que les surfaces supérieures des deux cadrans sont coplanaires. 


[0010] Selon un deuxiéme mode de réalisation de l'invention, les deux cadrans présentent des surfaces supérieures, le 
cercle d’emboitage présentant une forme telle que les surfaces supérieures des deux cadrans sont situées à des hauteurs 
différentes dans la boite de montre. 


[0011] Selon un exemple de réalisation préférentiel de l'invention, l'un des deux cadrans circonscrit l'autre des cadrans 
dans la boite de montre. Cela permet de conférer un aspect esthétique particuliérement intéressant à la montre. 


[0012] Selon un exemple de réalisation particulier de l'invention, la boite de montre est munie d'une carrure et de moyens 
de fixation du cercle d'emboitage sur la carrure. 


[0013] Avantageusement, les moyens de fixation sont des vis positionnées sur le pourtour du cercle d’emboitage, l'un des 
deux cadrans étant agencé sur le cercle d’emboitage et étant muni sur son pourtour d’encoches de réception de têtes de 
vis, de sorte à ce que lesdites vis permettent la fixation conjointe dudit cadran sur le cercle d'emboitage. Ceci permet de 
faciliter la fixation de l'ensemble des piéces au sein de la boite de montre. En outre, un principe de fixation analogue peut 
étre avantageusement utilisé pour permettre la fixation de décors en trois dimensions dans l'espace vide de la boite de 
montre. Les décors sont alors fixés sur le cercle d'emboitage, conjointement à la fixation du cercle lui-méme sur la carrure. 


BRÉVE DESCRIPTION DES FIGURES 


[0014] Les buts, avantages et caractéristiques de la montre selon l'invention apparaitront mieux dans la description sui- 
vante sur la base d'au moins une forme d'exécution non limitative illustrée par les dessins sur lesquels: 


CH 714 749 A2 


lafig. 1 est une vue en perspective éclatée de la boite de montre d'une montre selon l'invention, la boite de 
montre comprenant un cercle d'emboitage; 


la fig. 2 est une vue en coupe du dessous de la boite de montre de la fig. 1 une fois assemblée, et prise selon 
un plan de coupe II-Il; 


la fig. 3 est une vue en coupe du dessus de la boîte de montre de la fig. 1 dans laquelle certaines pièces ont 
été omises, et prise selon le plan de coupe 11-11; 


la fig. 4 est une vue en coupe de la boîte de montre de la fig. 3 dans laquelle les pièces omises à la fig. 3 ont 
été rajoutees, et prise selon un plan de coupe IV-IV: 


la fig. 5 est une vue en perspective du dessus du cercle d’emboitage de la fig. 1; et 


la fig. 6 est une vue en perspective du dessous du cercle d’emboitage de la fig. 1. 


DESCRIPTION DETAILLEE DE L’INVENTION 


[0015] La fig. 1 représente une montre 1 munie d'une boíte de montre 2. La montre 1 comprend en outre un cercle 
d’emboitage 3 agencé dans la boîte de montre 2. 


[0016] La boîte de montre 2 comprend typiquement une carrure 4. La boîte de montre 2 renferme également un mouve- 
ment horloger 6 et deux cadrans 8a, 8b, agencés au sein de la carrure 4. De préférence, la boîte de montre 2 comprend 
en outre des moyens 10 de fixation du cercle d’emboitage 3 sur la carrure 4. 


[0017] Commeillustré sur la fig. 1, la carrure 4 est de forme annulaire et est posée sur un fond 12 formé dans cet exemple 
par une première glace (non représentée). La carrure 4 est munie en outre d’un rebord annulaire supérieur 14 sur lequel 
s'appuie une lunette 15. Comme illustré sur la fig. 4, la lunette 15 est vissée sur la carrure 4, depuis le dessus de cette 
dernière. Une deuxième glace 16 est fixée dans la lunette 15, au moyen d’un joint 17 et d’un rebord supérieur 19 de la 
lunette 15, ces deux éléments étant visibles à la fig. 4. Dans la boîte de montre 2 prise en exemple aux fig. 1 à 4, la 
configuration de la boîte de montre est sensiblement circulaire. Toutefois, l'invention n'est nullement limitée à une telle 
configuration de la boite de montre, ni aux autres dispositions décrites ci-dessus pour la carrure 4. 


[0018] Comme illustré sur les fig. 1, 2 et 4, le mouvement horloger 6 est monté dans le cercle d'emboitage 3 de sorte à étre 
suspendu en porte-à-faux dans la boîte de montre 2. Le mouvement horloger 6 est typiquement un mouvement mécanique 
de forme circulaire, bien que cela ne soit nullement limitatif dans le cadre de la présente invention. Le mouvement horloger 
6 comporte une tige de remontoir 18 qui s'étend à l'extérieur de la boite de montre 2, à travers un orifice 20 ménagé 
dans la carrure 4. 


[0019] Dans l'exemple de réalisation illustré sur les fig. 1 à 4, un premier cadran 8a est un cadran horaire servant à afficher 
l'heure, au-dessus duquel se déplacent des moyens d'affichage formés d'aiguilles 22, couplés au mouvement horloger 
6. Le premier cadran 8a est par exemple constitué de nacre, sans que cela ne soit limitatif dans le cadre de la présente 
invention. Un second cadran 8b est par exemple un cadran de décor, notamment une plique à jour. Dans cet exemple de 
réalisation particulier, le second cadran 8b circonscrit le premier cadran 8a dans la boite de montre 2. Pour ce faire, le 
second cadran 8b est par exemple muni d'une ouverture 21 de forme correspondante à la forme extérieure du premier 
cadran 8a, typiquement une ouverture circulaire 21 sensiblement de même diamètre que le diamètre extérieur du premier 
cadran 8a dans l'exemple illustratif des fig. 1 à 4. Dans d'autres modes de réalisation, non représentés sur les figures, le 
premier cadran 8a peut circonscrire le second cadran 8b dans la boite de montre 2. 


[0020] De préférence, les moyens 10 de fixation du cercle d'emboitage 3 sur la carrure 4 sont des vis positionnées sur 
le pourtour du cercle d’emboitage 3. Le cercle d'emboitage 3 supporte les deux cadrans 8a, 8b. Un des cadrans 8a, 8b 
agencés sur le cercle d’emboitage 3, par exemple le second cadran 8b dans l'exemple illustratif de la fig. 1, est muni 
sur son pourtour d'encoches correspondantes 23, pour la réception des tétes des vis 10. Le cercle d'emboitage 3 est de 
préférence également muni sur son pourtour d'encoches 25 de réception des vis 10. Les vis 10 permettent ainsi de fixer 
également le cadran 8b sur le cercle d'emboitage 3, conjointement à la fixation du cercle d'emboitage 3 sur la carrure 4. 


[0021] Les deux cadrans 8a, 8b présentent des surfaces supérieures 24a, 24b. Dans un premier mode de réalisation, 
représenté sur les fig. 1 à 6, le cercle d'emboitage 3 présente une forme telle que les surfaces supérieures 24a, 24b des 
deux cadrans 8a, 8b sont coplanaires. Dans un exemple particulier de réalisation de ce premier mode, illustré sur les fig. 
1 à 6, le cercle d'emboitage 3 comprend deux anneaux concentriques solidaires 26a, 26b. Comme illustré sur la fig. 4, le 
mouvement horloger 6 est monté dans un premier anneau intérieur 26a qui supporte le premier cadran 8a. Pour ce faire, 
le mouvement horloger 6 comprend par exemple une collerette périphérique 6a qui vient prendre appui sur un rebord du 
premier anneau intérieur 26a. 


[0022] Le premier cadran 8a est monté au-dessus du premier anneau intérieur 26a, sur le mouvement horloger 6 via 
un réhaut 27. Le premier cadran 8a est fixé sur le réhaut 27, par exemple par collage. Le réhaut 27 comporte plusieurs 
goupilles/pieds de cadran 29, dont une est visible à la fig. 1, faisant saillie depuis une surface inférieure du réhaut. Les 
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goupilles 29 du rehaut 27 sont insérées dans des logements correspondant 31 du mouvement horloger 6, permettant la 
fixation du réhaut 27 sur le mouvement 6. Le réhaut 27 est également muni d'un rebord périphérique s'étendant a travers 
l'ouverture 21 et portant une collerette 33. Comme illustré sur la fig. 4, la collerette 33 du réhaut 27 vient prendre appui sur 
le second cadran 8b et recouvre une partie du second cadran 8b au niveau du bord de son ouverture 21. Ceci permet de 
conférer un aspect esthétique particulier à la montre 1, notamment en masquant l'interstice entre les deux cadrans 8a, 8b. 


[0023] Un second anneau extérieur 26b supporte le second cadran 8b. Le cercle d'emboitage 3 est constitué d'une seule 
piéce de matiére usinée, par exemple, dans un matériau métallique. Le matériau métallique est typiquement de l'acier 
inoxydable. 


[0024] Comme illustré sur les fig. 5 et 6, le premier anneau intérieur 26a présente une premiére portion 28 et une seconde 
portion 30. La premiére portion 28 comprend par exemple un rebord inférieur 32 et deux rebords supérieurs 34 de renfort. 
Le rebord inférieur 32 et les rebords supérieurs 34 servent ainsi de renforts pour le cercle d’emboitage 3, conférant de la 
rigidité à l'ensemble. Les deux rebords supérieurs 34 sont séparés l'un de l'autre par ип espacement 35, permettant le 
passage de la tige de remontoir 18. Un interstice correspondant 37 est prévu sur le second anneau extérieur 26b, pour 
le passage de la tige de remontoir 18. 


[0025] De préférence, au moins un des deux anneaux 26a, 26b présente une face intérieure ou extérieure satinée. Dans 
l'exemple illustratif des fig. 5 et 6, le premier anneau intérieur 26a présente une face extérieure 36 satinée, et le second 
anneau extérieur 26b présente une face intérieure 38 satinée. 


[0026] La configuration du cercle d'emboitage 3 selon le premier mode de réalisation de l'invention des fig. 1 à 6 et des 
autres éléments de la montre 1 permet ainsi de positionner précisément les cadrans 8a, 8b l'un par rapport à l'autre. En 
effet, en partant de cotes données pour les rebords d'appui du cercle 3 pour les cadrans 8a, 8b, il est possible de jouer 
sur la hauteur de la collerette 6a du mouvement 6 et sur les cotes du réhaut 27 notamment, afin d'obtenir une coplanarité 
pour les surfaces supérieures 24a, 24b des deux cadrans 8a, 8b. 


[0027] Dans un deuxième mode de réalisation de l'invention, non représenté sur les figures, le cercle d’emboitage 3 
présente une forme telle que les surfaces supérieures des deux cadrans 8a, 8b sont situées à des hauteurs différentes 
dans la boite de montre 2. 


[0028] Dans d'autres modes de réalisation, non représentés sur les figures, la montre 1 peut comprendre au moins une 
pièce de décor, par exemple en trois dimensions. Une telle pièce de décor est alors fixée sur le cercle d’emboitage 3 à 
l'intérieur de la boite de montre 2. 


[0029] La description précédente de la montre selon l'invention a été faite en référence à un premier cadran 8a qui est 
un cadran horaire, et à un second cadran 8b qui est un cadran de décor. Toutefois, l'homme du métier comprendra que 
ces types de cadrans particuliers ne sont nullement limitatifs dans le cadre de la présente invention, et qu'en pratique tout 
type de cadran peut étre utilisé pour chacun des deux cadrans 8a, 8b. 


Revendications 


1. Montre (1) comprenant une boite de montre (2), la boite de montre (2) renfermant un mouvement horloger (6) et 
deux cadrans (8a, 8b); 
caractérisée en ce que la montre (1) comprend en outre un cercle d'emboitage (3) agencé dans la boite de montre 
(2), le mouvement horloger (6) étant monté dans le cercle d'emboitage (3) de sorte à étre suspendu en porte-à-faux 
dans la boite de montre (2), ledit cercle d'emboitage (3) supportant les deux cadrans (8a, 8b). 


2. Montre (1) selon la revendication 1, caractérisée en ce que les deux cadrans (8a, 8b) présentent des surfaces supé- 
rieures (24a, 24b), le cercle d’emboitage (3) présentant une forme telle que les surfaces supérieures (24a, 24b) des 
deux cadrans (8a, 8b) sont coplanaires. 


3. Montre (1) selon la revendication 1, caractérisée en ce que les deux cadrans (8a, 8b) présentent des surfaces supé- 
rieures (24a, 24b), le cercle d'emboitage présentant une forme telle que les surfaces supérieures des deux cadrans 
sont situées à des hauteurs différentes dans la boite de montre (2). 


4. Montre (1) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que l'un des deux cadrans 
(8a, 8b) circonscrit l'autre des cadrans (8a, 8b) dans la boite de montre (2). 


5. Montre (1) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que la boite de montre (2) est 
munie d'une carrure (4) et de moyens (10) de fixation du cercle d'emboitage (3) sur la carrure (4). 


6. Montre (1) selon la revendication 5, caractérisée en ce que les moyens de fixation (10) sont des vis positionnées sur le 
pourtour du cercle d'emboitage (3), l'un des deux cadrans (8a, 8b) étant agencé sur le cercle d'emboitage (3) et étant 
muni sur son pourtour d'encoches (23) de réception de tétes de vis, de sorte à ce que lesdites vis (10) permettent la 
fixation conjointe dudit cadran (8b) sur le cercle d'emboitage (3). 


7. Montre (1) selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que l'un des deux cadrans 
(8a, 8b) est un cadran de décor, notamment une plique à jour. 


10. 
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Montre (1) selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que la montre (1) comprend 
en outre au moins une pièce de décor, la pièce de décor étant fixée sur le cercle demboitage (3) à l'intérieur de la 
boîte de montre (2). 


Montre (1) selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisée en ce que le cercle d’emboitage 
(3) comprend deux anneaux concentriques solidaires (26a, 26b), le mouvement horloger (6) étant monté dans un 
premier anneau intérieur (26a), le premier anneau intérieur (26a) supportant un des deux cadrans (8a, 8b), un second 
anneau extérieur (26b) supportant l’autre des deux cadrans (8a, 8b). 


Montre (1) selon la revendication 9, caractérisée en ce que le premier anneau intérieur (26a) présente une face 
extérieure (36) satinée, et/ou en ce que le second anneau extérieur (26b) présente une face intérieure (38) satinée. 
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Fig. 1 
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Fig. 2 
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(54) Procédé de fabrication de composants horlogers en silicium. 


(57) Le procédé selon l'invention comprend les étapes sui- 

vantes: a) se munir d'un substrat (1) comprenant une première 

couche de silicium (2), une deuxième couche de silicium (3) et, 

entre les deux, une couche intermédiaire d'oxyde de silicium (4); 

b) graver la première couche de silicium (2) afin dy former les 

composants horlogers; c) libérer du substrat (1) une plaquette 8 
(8) formée par au moins tout ou partie de la première couche 2 
de silicium (2) gravée et comprenant les composants horlogers; 

d) oxyder thermiquement puis désoxyder les composants horlo- 

gers; e) former par oxydation thermique ou dépôt une couche Е Е 
d'oxyde de silicium sur les composants horlogers; f) détacher les 

composants horlogers de la plaquette (8). 4 —> 
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Description 


[0001] La présente invention porte sur un procédé de fabrication de composants horlogers, tels que des spiraux, des 
ancres, des roues, des aiguilles, des bascules, des leviers, des ressorts ou des balanciers, en silicium. 


[0002] Des procédés de fabrication de composants horlogers en silicium ont été décrits notamment dans les documents 
EP 0 732 635, EP 1 422 436, EP 2 215 531 et EP 3 181 938. 


[0003] La présente invention vise á proposer un procédé permettant de fabriquer des composants horlogers en silicium 
de grande qualité. 


[0004] A cette fin il est prévu un procédé selon la revendication 1 ou la revendication 2 et les revendications qui en 
dépendent. 


[0005] La présente invention propose en outre un organe de support qui facilite la mise en œuvre de ce procédé et plus 
généralement la mise en ceuvre d'un traitement thermique d'une plaquette. Cet organe de support est défini dans la 
revendication 18 et les revendications qui en dépendent. 


[0006] D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée 
suivante faite en référence aux dessins annexés dans lesquels: 


les fig. 1 à 11 montrent schématiquement des étapes successives d’un procédé selon un mode de réalisation 
particulier de l'invention; 


les fig. 12 et 13 sont respectivement une vue en perspective et une vue de profil d’un organe de support utilisé 
dans le procédé selon le mode de réalisation particulier de l'invention pour supporter une pla- 
quette de silicium pendant un traitement doxydation thermique de cette dernière; 


les fig. 14 et 15 montrent schématiquement une étape du procédé selon le mode de réalisation particulier de 
l'invention, dans laquelle une plaquette de silicium gravée est libérée d'un substrat composite; 


la fig. 16 montre un substrat composite à partir duquel peut être mis en œuvre un procédé selon un 
autre mode de réalisation de l'invention. 


[0007] Un procédé de fabrication de composants horlogers en silicium, notamment pour montres-bracelets, comprend 
selon un mode de réalisation particulier de l'invention les étapes successives illustrées aux fig. 1 à 11. 


[0008] A une première étape (fig. 1), on se munit d'un substrat 1 de type silicium sur isolant connu sous l’acronyme SOI 
(Silicon-On-Insulator). Le substrat 1 comprend une couche supérieure de silicium 2, une couche inférieure de silicium 3 et, 
entre les deux, une couche intermédiaire doxyde de silicium 4. Le silicium est monocristallin, polycristallin ou amorphe. 
Il peut être dopé ou non. L'épaisseur de la couche supérieure de silicium 2 est choisie en fonction de l'épaisseur des 
composants que l'on souhaite réaliser. La couche inférieure de silicium 3 sert à conférer au substrat 1 une rigidité suffisante 
facilitant sa manipulation et la mise en œuvre des opérations qui vont être décrites ci-dessous. 


[0009] A une deuxième étape (fig. 2), on dépose sur la couche supérieure de silicium 2 une couche de laque photosensible 
5 et on structure cette couche 5 par photolithographie. Plus précisément, on expose la couche de laque photosensible 5 à 
des rayons ultra-violets à travers un masque 6, typiquement en verre ou en quartz, portant une structure 7, typiquement en 
chrome, à transférer. Puis la couche de laque photosensible 5 est développée et cuite (fig. 3). A l'issue de ces opérations, 
la couche de laque photosensible 5 présente la méme forme que la structure 7 et constitue à son tour un masque, ladite 
forme correspondant à celle d'un lot de composants horlogers à fabriquer. 


[0010] A une étape suivante (fig. 4), on grave la couche supérieure de silicium 2 à travers le masque de laque photosensible 
5 par gravure ionique réactive profonde dite DRIE (Deep Reactive lon Etching) afin de former dans cette couche 2 les 
composants horlogers. La gravure est arrétée par la couche intermédiaire d'oxyde de silicium 4, permettant ainsi de définir 
une épaisseur précise pour les composants horlogers. Les paramétres de gravure peuvent étre ajustés en fonction des 
composants, pour obtenir des caractéristiques particuliéres en termes par exemple de rugosité ou d'angle des flancs. Les 
composants horlogers formés dans la couche supérieure de silicium 2 sont de préférence identiques mais ils pourraient 
en variante étre répartis en plusieurs groupes, chaque groupe correspondant à un type de composant. Les composants 
horlogers comprennent par exemple au moins l'un des types de composants suivants: spiraux, ancres, roues, notamment 
roues d'échappement, aiguilles, bascules, leviers, ressorts, balanciers, ou des parties de tels composants. Le procédé 
selon l'invention convient particulièrement à des composants d'organe réglant et plus généralement à des composants de 
mouvement horloger nécessitant une faible masse et/ou une faible inertie. 


[0011] Le masque de laque photosensible 5 est ensuite éliminé par gravure chimique ou gravure plasma (fig. 5). 


[0012] A une étape suivante (fig. 6), on libére du substrat 1, d'une maniére qui sera décrite plus loin, une plaquette 8 
formée par au moins tout ou partie de la couche supérieure de silicium 2 gravée. Cette plaquette 8 contient une structure 
de base et les composants horlogers attachés à la structure de base par des ponts de matiére laissés lors de la gravure. 
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[0013] Puis la plaquette 8 est placée dans un four doxydation pour être soumise à un traitement thermique, typiquement 
entre 600 °С et 1300 °C, oxydant toute la surface extérieure des composants horlogers (fig. 7). La couche d'oxyde de 
silicium (SiOz) 9 qui recouvre alors la plaquette 8 et en particulier les composants horlogers se forme en consommant 
du silicium de la plaquette 8, ce qui fait reculer l'interface entre le silicium et l'oxyde de silicium et atténue les défauts 
de surface du silicium. En éliminant ensuite l’oxyde de silicium (fig. 8), par gravure humide, gravure en phase vapeur ou 
gravure sèche, on obtient des composants horlogers ayant un bon état de surface. En particulier, la rugosité des flancs 
due à la gravure DRIE et les défauts cristallins de surface sont fortement réduits. 


[0014] A ce stade du procédé, on peut mesurer des caractéristiques physiques des composants horlogers ou de certains 
d'entre eux, notamment leurs dimensions. Grace à l'étape précédente d'oxydation — désoxydation, ces caractéristiques 
physiques sont bien définies et leur mesure peut donc être précise, n'étant pas perturbée par les défauts de surface. Dans 
le cas de spiraux, on peut déterminer leur raideur. Pour un spiral donné, la raideur peut être déterminée en couplant le 
spiral, alors qu'il est encore attaché à la plaquette 8 ou détaché de la plaquette 8, à un balancier d'inertie prédéterminée, en 
mesurant la fréquence de l'ensemble balancier-spiral et en déduisant de cette mesure, par calcul, la raideur du spiral. On 
peut plus particuliérement mettre en oeuvre le procédé décrit dans la demande de brevet EP 3 181 938, à savoir déterminer 
la raideur des spiraux, calculer une épaisseur de matériau à retirer des spiraux pour obtenir une raideur souhaitée, puis 
retirer cette épaisseur de matériau afin d'obtenir des spiraux de la raideur souhaitée. Pour retirer ladite épaisseur de 
matériau, on peut oxyder thermiquement la plaquette 8 et ses composants horlogers (fig. 9) puis la désoxyder (fig. 10), 
de la máme maniére que décrit précédemment en référence aux fig. 7 et 8. Les opérations de détermination de la raideur, 
de calcul de l'épaisseur à retirer et de retrait de cette épaisseur par oxydation — désoxydation peuvent étre répétées si 
nécessaire pour affiner la précision dimensionnelle des spiraux. 


[0015] A encore une autre étape du procédé (fig. 11), une couche d'oxyde de silicium (SiOz) 10 est formée sur la plaquette 
8 et ses composants horlogers, par exemple par oxydation thermique ou par dépót chimique ou physique en phase vapeur 
(CVD, PVD). Cette couche d'oxyde de silicium 10 qui enrobe les composants horlogers renforce leur résistance mécanique. 
Dans le cas d'un spiral, la couche d'oxyde de silicium 10 a une épaisseur qui lui permet de compenser les variations en 
fonction de la température du module d'élasticité de l'àme en silicium ainsi que les variations en fonction de la température 
du moment d'inertie du balancier que le spiral est destiné à équiper, afin que la fréquence de l'oscillateur balancier-spiral 
Soit insensible à la température, comme décrit dans les brevets EP 1 422 436 et EP 2 215 531. 


[0016] A une étape finale, les composants horlogers sont détachés de la structure de base de la plaquette 8. 


[0017] Durant les étapes d'oxydation (fig. 7 et 9 et, le cas échéant, fig. 11), la plaquette 8 est de préférence supportée 
horizontalement par une plaque de support 11 telle qu'illustrée aux fig. 12 et 18, pouvant étre manipulée manuellement 
ou par un robot. Cette plaque de support 11 est dans un matériau compatible avec le traitement d'oxydation, par exemple 
le quartz, le silicium ou le carbure de silicium. Pour permettre une oxydation homogéne de la plaquette 8, cette derniére 
est surélevée par rapport à la plaquette de support 11 par des entretoises 12 qui soutiennent la plaquette 8 dans des 
zones qui ne contiennent pas de composants (notamment entre les composants). La plaquette 8 est empéchée de bouger 
horizontalement par des éléments de retenue 13 coopérant avec le pourtour de la plaquette 8. Les entretoises 12 et les 
éléments de retenue 13 sont de forme générale cylindrique. lls sont solidaires de la plaque de support 11, par exemple 
fixés à la plaque de support 11 par des liaisons de type baionnette. Ils sont réalisés par exemple en quartz ou en carbure 
de silicium, et peuvent être dans le même matériau ou dans des matériaux différents. Dans un exemple de réalisation 
préféré, la plaque de support 11 est en silicium et les entretoises et éléments de retenue 12, 13 sont en quartz. Une telle 
plaque de support 11 avec ses entretoises 12 et éléments de retenue 13 peut aussi étre utilisée pendant l'étape de la fig. 
11 lorsque celle-ci consiste en une opération de dépót CVD ou PVD. 


[0018] De préférence, durant le traitement d'oxydation de la fig. 9, la plaquette 8 est placée sur la plaque de support 11 
dans une position retournée par rapport au traitement d'oxydation de la fig. 7. De méme, durant le traitement d'oxydation 
ou de dépót de la fig. 11, la plaquette 8 est placée sur la plaque de support 11 dans une position retournée par rapport 
au traitement d'oxydation de la fig. 9. Ceci permet d'éviter que des déformations permanentes se produisent dans les 
composants horlogers sous l'effet de la pesanteur et de la chaleur, ou d'au moins limiter ces déformations. 


[0019] L'étape de libération de la plaquette 8 du substrat 1 (fig. 6) peut étre mise en oeuvre par élimination de toute la 
couche inférieure de silicium 3 et de toute la couche intermédiaire d'oxyde de silicium 4 par gravure chimique ou gravure 
plasma. On peut aussi retirer la couche inférieure de silicium 3 et la couche intermédiaire d'oxyde de silicium 4 seulement 
au dos des composants ou des groupes de composants, la plaquette 8 gardant alors une partie de ces couches 3, 4. 
Toutefois, ces opérations sont longues et coüteuses. Dans la présente invention, de préférence, la plaquette 8 est formée 
par une partie de la couche supérieure de silicium 2 et sa libération du substrat 1 est mise en oeuvre de la maniére exposée 
ci-dessous et illustrée aux fig. 14 et 15. 


[0020] On fixe le substrat 1 gravé tel que montré à la fig. 5 contre un élément chauffant 14 dans une chambre fermée 15 
(fig. 14), la couche supérieure de silicium 2 étant orientée vers le bas, la couche inférieure de silicium 3, orientée donc 
vers le haut, étant contre l'élément chauffant 14. Le mode de fixation du substrat 1 contre l'élément chauffant 14 peut étre 
électrostatique (par application d'un champ électrique) ou mécanique. Une solution d'acide fluorhydrique (HF) est ajoutée 
dans la chambre 15, hors de contact avec le substrat 1. Les vapeurs de l'acide fluorhydrique qui saturent alors l'intérieur 
de la chambre 15 gravent la couche intermédiaire d'oxyde de silicium 4, sans attaquer le silicium. L'élément chauffant 14, 
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régulé en température, empêche la condensation de l'eau produite par la réaction entre l'acide fluorhydrique et l'oxyde de 
silicium, condensation qui provoquerait un collage entre la partie à libérer et le reste du substrat 1. 


[0021] La partie à libérer, à savoir la plaquette 8, est définie préalablement par une saignée réalisée lors de la gravure de 
la couche supérieure de silicium 2 et qui forme le pourtour de la plaquette 8. Pendant cette même gravure de la couche 
supérieure de silicium 2, des ouvertures 16, par exemple en forme de hachures comme représenté à la fig. 15, sont 
gravées dans la plaquette 8 autour d'une zone centrale 17 comprenant les composants. Ces ouvertures 16 permettent 
le passage de la vapeur d’acide fluorhydrique. 


[0022] La fig. 15 montre un exemple de plaquette 8 ayant une forme constituée de parties rectangulaires ou carrées. 
D'autres formes peuvent bien sûr être envisagées, par exemple la forme circulaire. A la fig. 15 on peut voir les composants 
horlogers 18 portés par la plaquette 8, ici constitués de spiraux. Ces composants horlogers ont été représentés en nombre 
réduit par rapport à leur nombre réel, afin de faciliter la lecture du dessin. 


[0023] Les composants horlogers fabriqués par le procédé selon l'invention peuvent avoir des dimensions trés précises 
et de bons états de surface qui amélioreront la précision de fonctionnement et le rendement des mécanismes qui les 
utiliseront. 


[0024] Des modifications du procédé selon l'invention tel que décrit ci-dessus sont bien entendu possibles. 


[0025] Par exemple, bien que les deux étapes doxydation — désoxydation (fig. 7, 8 et fig. 9, 10) pour respectivement 
améliorer l'état de surface des composants horlogers et ajuster leur raideur (dans le cas de spiraux) soient particulièrement 
avantageuses, on pourrait n’en prévoir qu’une, à la fois pour améliorer l’état de surface et ajuster la raideur, que précéderait 
une étape de détermination de la raideur. 


[0026] On pourrait aussi partir d'un substrat double ou triple SOI, voire plus, c'est-à-dire d'un substrat comprenant plus de 
deux couches de silicium séparées par des couches intermédiaires d'oxyde de silicium, comme le substrat 20 montré à la 
fig. 16, et graver les composants horlogers dans un groupe de couches supérieures qui serait ensuite libéré du substrat. 
Les composants horlogers auraient alors une structure composite comprenant une ou plusieurs couches intermédiaires 
d'oxyde de silicium. 


[0027] Le masque de laque photosensible 5 qui sert à structurer la couche supérieure de silicium 2 (fig. 3) pourrait être 
remplacé par un masque d'oxyde de silicium. On pourrait aussi associer un masque de laque photosensible et un masque 
d'oxyde de silicium pour réaliser par gravure dans la couche supérieure de silicium ou dans un groupe de couches supé- 
rieures des composants horlogers multiniveaux. 


[0028] Dans d'autres variantes, on pourrait graver le substrat depuis ses deux faces. 


[0029] La ou les couches d'oxydes de silicium servant à arréter la gravure pourraient étre renforcées par une ou des 
couches de type parylène. 


[0030] Enfin, la présente invention n'exclut pas non plus l'utilisation d'une ou plusieurs couches métalliques pour arréter 
la gravure. 


Revendications 


1. Procédé de fabrication de composants horlogers comprenant les étapes suivantes: 
8) se munir d'un substrat (1) comprenant une premiére couche de silicium (2), une deuxiéme couche de silicium (3) 
et, entre les deux, une couche intermédiaire d'oxyde de silicium (4), 
b) graver la premiére couche de silicium (2) afin d'y former les composants horlogers, 
C) libérer du substrat (1) une plaquette (8) formée par au moins tout ou partie de la premiére couche de silicium (2) 
gravée et comprenant les composants horlogers, 
d) oxyder thermiquement puis désoxyder les composants horlogers, 
e) former par oxydation thermique ou dépót une couche d'oxyde de silicium (10) sur les composants horlogers, et 
f) détacher les composants horlogers de la plaquette (8). 


2. Procédé de fabrication de composants horlogers comprenant les étapes suivantes: 
8) se munir d'un substrat (20) comprenant des couches de silicium intercalées avec des couches d'oxyde de silicium, 
b) graver un groupe de couches du substrat afin d'y former les composants horlogers, 
C) libérer du substrat une plaquette formée par au moins tout ou partie du groupe de couches et comprenant les 
composants horlogers, 
d) oxyder thermiquement puis désoxyder les composants horlogers, 
e) former par oxydation thermique ou dépót une couche d'oxyde de silicium sur les composants horlogers, et 
f) détacher les composants horlogers de la plaquette. 


3. Procédé selon la revendication 1 ou 2, dans lequel la gravure à l'étape b) comprend une gravure ionique réactive 
profonde. 


4. Procédé selon l'une des revendications 1 à 3, comprenant entre les étapes d) et e) une étape supplémentaire consis- 
tant à oxyder thermiquement puis désoxyder les composants horlogers. 


17. 


18. 


19. 


20. 


21. 
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Procédé selon la revendication 4, dans lequel l'étape d) sert à améliorer l’état de surface des composants horlogers 
et ladite étape supplémentaire sert à ajuster la raideur de spiraux constituant les composants horlogers. 


Procédé selon la revendication 4 ou 5, dans lequel durant l'opération d'oxydation thermique de ladite étape supplé- 
mentaire la plaquette (8) est dans une position retournée par rapport à l'opération d'oxydation thermique de l'étape d). 


Procédé selon l'une des revendications 4 à 6, dans lequel durant l'étape e) la plaquette (8) est dans une position 
retournée par rapport à l'opération d'oxydation thermique de ladite étape supplémentaire. 


Procédé selon l'une des revendications 1 à 7, dans lequel durant la ou les opérations d'oxydation thermique, la 
plaquette (8) est supportée par un organe de support (11, 12, 13) comprenant une plaque de support (11) et des 
entretoises (12) et éléments de retenue (13) portés par la plaque de support (11), les entretoises (12) maintenant un 
écartement entre la plaquette (8) et la plaque de support (11), les éléments de retenue (13) empéchant la plaquette 
(8) de bouger horizontalement. 


Procédé selon la revendication 8, dans lequel les entretoises (12) supportent la plaquette (8) dans des zones de la 
plaquette (8) ne comprenant pas de composant horloger. 


. Procédé selon la revendication 8 ou 9, dans lequel la plaque de support (11) est en silicium, quartz ou carbure de 


silicium. 


. Procédé selon l'une des revendications 8 à 10, dans lequel les entretoises (12) et les éléments de retenue (13) sont 


en quartz ou carbure de silicium. 


. Procédé selon l'une des revendications 8 à 11, dans lequel les entretoises (12) et les éléments de retenue (13) sont 


fixés à la plaque de support (11) par des liaisons de type baionnette. 


. Procédé selon l'une des revendications 1 et 3 à 12, dans lequel l'étape c) comprend une opération de gravure sous 


phase vapeur de la couche intermédiaire d'oxyde de silicium (4). 


. Procédé selon l'une des revendications 1 et 3 à 13, dans lequel la plaquette (8) libérée à l'étape c) est formée par 


une partie de la premiére couche de silicium (2) gravée. 


. Procédé selon l'une des revendications 1 et 3 à 14, dans lequel à l'étape b) une saignée est gravée dans la premiére 


couche de silicium (2) pour définir le pourtour de la plaquette (8) à libérer lors de l'étape c). 


. Procédé selon l'une des revendications 1 et 3 à 15, dans lequel à l'étape b) des ouvertures (16) sont gravées dans 


la premiére couche de silicium (2) autour d'une zone centrale (17) oü sont gravés les composants horlogers (18), 
ces ouvertures (16) permettant le passage d'un agent de gravure de la couche intermédiaire d'oxyde de silicium (4) 
pendant l'étape c). 


Procédé selon l'une des revendications 1 à 16, dans lequel les composants horlogers comprennent au moins l'un 
des types suivants de composants: spiraux (18), ancres, roues, aiguilles, bascules, leviers, ressorts, balanciers, ou 
des parties de tels composants. 


Organe de support (11, 12, 13) destiné à supporter une plaquette (8) pendant un traitement thermique de cette 
plaquette (8), cet organe de support comprenant une plaque de support (11) et des entretoises (12) et éléments 
de retenue (13) portés par la plaque de support (11), les entretoises (12) servant à maintenir un écartement entre 
la plaque de support (11) et la plaquette (8), les éléments de retenue (13) servant à empécher la plaquette (8) de 
bouger horizontalement. 


Organe de support (11) selon la revendication 18, dans lequel la plaque de support (11) est en silicium, quartz ou 
carbure de silicium. 


Organe de support (11) selon la revendication 18 ou 19, dans lequel les entretoises (12) et les éléments de retenue 
(13) sont en quartz ou carbure de silicium. 


Organe de support (11) selon l'une des revendications 18 à 20, dans lequel les entretoises (12) et les éléments de 
retenue (13) sont fixés à la plaque de support (11) par des liaisons de type baionnette. 
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Fig.11 











Fig.13 
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Fig.14 








Fig.16 
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(54) Protection antichoc d'un mécanisme résonateur d'horlogerie à guidage flexible rotatif. 


(57) L'invention concerne un mécanisme résonateur (100) 
dhorlogerie, comportant une structure (1) portant, par une sus- 
pension flexible (300), un bloc d'ancrage (30) auquel est sus- 
pendu un élément inertiel (2) oscillant selon un premier degré 
de liberté en rotation RZ, sous l'action d'efforts de rappel exer- 
cés par un pivot flexible (200) comportant des premières lames 
élastiques (3) chacune fixée audit élément inertiel (2) et audit 
bloc d'ancrage (30), la suspension flexible (300) étant agencé 
pour autoriser une certaine mobilité du bloc d'ancrage (30) selon 
tous les degrés de liberté autres que le premier degré de liberté 
en rotation RZ selon lequel seul est mobile l'élément inertiel (2) 
pour éviter toute perturbation de son oscillation, et la rigidité de 
la suspension (300) selon le premier degré de liberté en rota- 
tion RZ est très fortement supérieure à la rigidité du pivot flexible 
(200) selon ce même premier degré de liberté en rotation RZ. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme résonateur d'horlogerie, comportant une structure et un bloc d'ancrage auquel 
est suspendu au moins un élément inertiel agencé pour osciller selon un premier degré de liberté en rotation RZ autour 
d’un axe de pivotement s'étendant selon une première direction Z, ledit élément inertiel étant soumis à des efforts de rappel 
exercés par un pivot flexible comportant une pluralité de premières lames élastiques chacune fixée, à une première extré- 
mité audit bloc d'ancrage, et à une deuxième extrémité audit élément inertiel, chaque dite lame élastique étant déformable 
essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à ladite première direction Z, ledit mécanisme résonateur comportant 
des moyens de butée axiale comportant au moins une butée axiale première et/ou une deuxième butée axiale pour limiter 
la course en translation dudit élément inertiel au moins selon ladite première direction Z, lesdits moyens de butée axiale 
étant agencés pour coopérer en appui de butée avec ledit élément inertiel pour la protection desdites premières lames au 
moins contre les chocs axiaux selon ladite première direction Z. 


[0002] L'invention concerne encore un oscillateur dhorlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 


[0003] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur et/ou un tel mé- 
canisme résonateur. 


[0004] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel oscillateur, et/ou 
un tel mécanisme résonateur. 


[0005] L'invention concerne le domaine des résonateurs d'horlogerie, et tout particulièrement ceux qui comportent des 
lames élastiques faisant fonction de moyens de rappel pour la marche de l'oscillateur. 


Arrière-plan de l'invention 


[0006] La tenue aux chocs est un point délicat pour la plupart des oscillateurs d'horlogerie, et notamment pour les réso- 
nateurs à lames croisées. En effet, lors de chocs hors plan, la contrainte subie par les lames atteint rapidement des valeurs 
trés importantes, ce qui réduit d'autant la course que peut parcourir la piéce avant de céder. 


[0007] Les amortisseurs de chocs pour les piéces d'horlogerie se déclinent dans de nombreuses variantes. Cependant, 
ils ont essentiellement pour but de protéger les pivots fragiles de l'axe, et non pas les éléments élastiques, tel que clas- 
siquement le ressort spiral. 


[0008] Le document EP 3 054 357 A1 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse SA décrit un oscillateur horloger 
comportant une structure et des résonateurs primaires distincts, déphasés temporellement et géométriquement, compor- 
tant chacun une masse rappelée vers la structure par un moyen de rappel élastique. Cet oscillateur comporte des moyens 
de couplage pour l'interaction des résonateurs primaires, comportant des moyens moteurs pour entrainer en mouvement 
un mobile lequel comporte des moyens d'entrainement et de guidage agencés pour entrainer et guider un moyen de com- 
mande articulé avec des moyens de transmission, chacun articulé, à distance du moyen de commande, avec une masse 
d'un résonateur primaire. Les résonateurs primaires et le mobile sont agencés de telle facon que les axes des articulations 
de deux quelconques des résonateurs primaires et l'axe d'articulation du moyen de commande ne sont jamais coplanaires. 


[0009] Le document EP 3 035 127 A1 au nom de SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT Ltd décrit un oscil- 
lateur d'horlogerie comportant un résonateur constitué par un diapason lequel comporte au moins deux parties mobiles 
oscillantes, fixées à un élément de liaison par des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement 
virtuel de position déterminée par rapport à une plaque, et autour duquel oscille la partie mobile respective, dont le centre 
de masse est confondu en position de repos avec l'axe de pivotement virtuel respectif. Pour au moins une partie mobile, 
les éléments flexibles sont constitués de lames élastiques croisées à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, 
dont les projections des directions sur un des plans paralléles se croisent au niveau de l'axe de pivotement virtuel de la 
partie mobile. 


[0010] De nouvelles architectures de mécanismes permettent de maximiser le facteur de qualité d'un résonateur, par 
l'utilisation d'un guidage flexible avec l'utilisation d'un échappement à ancre avec un trés petit angle de levée, selon la 
demande CH 01 544/16 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse et ses dérivées, dont les enseignements sont 
directement utilisables dans la présente invention, et dont le résonateur peut encore étre amélioré en ce qui concerne sa 
sensibilité aux chocs, selon certaines directions particulières. Il s'agit donc de protéger les lames de la rupture en cas 
de chocs. On se rend compte que les systémes antichocs proposés à ce jour pour les résonateurs à guidages flexibles, 
protégent les lames de chocs dans certaines directions seulement, mais pas dans toutes les directions, ou alors qu'ils 
présentent le défaut de laisser bouger légérement l'encastrement du pivot flexible selon sa rotation d'oscillation, ce qui 
est à éviter autant que possible. 


Résumé de l'invention 


[0011] Il s'agit donc de protéger les lames de la rupture en cas de chocs. Autrement dit, pour faire un bon résonateur rotatif 
à guidage flexible, ce dernier, qui constitue un pivot flexible et définit un axe de pivotement virtuel, doit étre à la fois trés 
flexible pour la rotation d'oscillation selon un premier degré de liberté en rotation RZ, mais il doit étre trés rigide selon les 
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autres degrés de liberté (X, Y, Z, RX, RY) de façon à éviter des mouvements parasites du centre de masse du résonateur. 
En effet, de tels mouvements parasites peuvent provoquer des erreurs de marche, si l'orientation du résonateur change 
dans le champ de gravité (on parle d'erreur aux positions). La suspension de l'encastrement du pivot doit étre trés rigide 
selon le degré de liberté de l'oscillation, pour ne pas perturber l'isochronisme du résonateur, et pour ne pas dissiper de 
l'énergie via des mouvements düs aux forces de réaction. 


[0012] L'invention se propose de limiter la course de déplacement hors plan des lames d'un résonateur à lames, et donc 
d'assurer une meilleure tenue du systéme. 


[0013] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme résonateur à lames selon la revendication 1. 
[0014] L'invention concerne encore un oscillateur d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 
[0015] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 


[0016] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel mécanisme ré- 
sonateur. 


Description sommaire des dessins 


[0017] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un mécanisme résonateur à lames élastiques, com- 
portant une masse inertielle suspendue à un bloc d'ancrage par un pivot flexible comportant deux niveaux 
paralléles de lames élastiques, les directions selon lesquelles s'étendent ces lames se croisant, en projec- 
tion, au niveau d'un axe de pivotement virtuel de cet élément inertiel, selon la demande selon la demande 
CH 01 544/16 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse, et dont les enseignements sont utilisables 
dans le cas de la présente invention; 


lafig.2 représente, de facon schématisée, et en perspective, les différents degrés de liberté de la masse inertielle 
que comporte le mécanisme résonateur de la fig. 1; 


lafig. 3 représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de pivotement de la masse inertielle, le 
systéme de butées antichocs que comporte l'invention, de part et d'autre de la masse inertielle, et portées 
par une structure fixe; 


lafig. 4 représente, de facon schématisée, et en perspective, un mécanisme résonateur selon l'invention, compor- 
tant un systéme de suspension flexible selon 5 degrés de liberté mais rigide selon le degré de liberté unique 
dans lequel ledit pivot travaille, oü ses liaisons en flexion en X et en Y sont assurées chacune par deux 
lames flexibles paralléles, le systéme de butée de la fig. 3 n'étant pas représenté; 


la fig. 5 est un schéma-blocs représentant une montre comportant un mouvement avec un oscillateur qui comporte 
lui-méme un mécanisme résonateur selon l'invention; 


lafig. 6 représente, de facon schématisée, et en perspective, la masse inertielle entre les butées, et des exemples 
de limitation dans des positions angulaires extrémes selon les degrés de liberté en rotation RX et RY; 


la fig. 7 est un détail de la fig. 4 comportant uniquement le pivot flexible et la suspension flexible, dans une version 
particuliére monobloc; 


la fig. 8 est une vue partielle de dessus du résonateur de la fig. 4; 


lafig. 9 illustre une variante de la fig. 7, oü les liaisons en flexion en X et en Y sont assurées par plus de deux lames 
flexibles paralléles. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0018] L'idée, ici, est de suspendre un pivot flexible 200 d'un résonateur d'horlogerie 100 à un systéme de suspension 
flexible selon 5 degrés de liberté mais rigide selon le degré de liberté unique dans lequel ledit pivot travaille et qui est 
celui de l'oscillation d'au moins un élément inertiel 2, que comporte ce résonateur 100. Les 5 degrés de liberté flexibles, 
qui correspondent aux directions selon lesquelles des chocs pourraient endommager les lames du pivot, ont une course 
limitée par des butées, contre lesquelles l'élément inertiel du résonateur vient s'appuyer en cas de choc. 


[0019] La présente description illustre plus particulierement le cas d'un mouvement de montre mécanique, muni d'un 
résonateur 100 à guidage flexible rotatif, qui constitue un pivot flexible 200 définissant un axe de pivotement virtuel D selon 
une premiére direction Z. Ce pivot flexible 200 est réalisé dans ce cas particulier sur la base de lames flexibles 3, qui sont, 
selon l'invention, protégées de la rupture en cas de choc par un systéme antichoc comportant une suspension flexible, 
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qui relie l'ancrage du pivot flexible 200 à une structure 1, notamment la platine du mouvement, en combinaison avec un 
ensemble de butées qui sont agencées pour limiter la course de l'élément inertiel du résonateur via des surfaces d'appui. 


[0020] Selon l'invention, ce systéme antichoc est flexible selon 5 degrés de liberté, et rigide selon le degré de liberté 
correspondant à l'oscillation du résonateur, ici la premiére direction Z. Et les butées permettent à l'élément inertiel 2 de 
bouger librement selon le degré de liberté d'oscillation du résonateur, mais limitent sa course pour les 5 autres degrés 
de liberté. 


[0021] L'invention concerne ainsi un mécanisme résonateur 100 d'horlogerie, comportant une structure 1 et un bloc 
d'ancrage 30, auquel est suspendu au moins un élément inertiel 2. Chaque élément inertiel 2 est agencé pour osciller 
selon un premier degré de liberté en rotation RZ autour d'un axe de pivotement D s'étendant selon une premiére direction 
Z. Le centre d'inertie résultant de l'ensemble des éléments inertiels 2 est aligné sur l'axe de pivotement D. 


[0022] L'invention est illustrée, de facon non limitative, sur les figures, avec un élément inertiel 2 unique, l'homme du 
métier saura transposer les enseignements de la présente demande au cas d'une pluralité d'éléments inertiels, notamment 
superposés. 


[0023] L'élément inertiel 2 est soumis à des efforts de rappel exercés par un pivot flexible 200 comportant une pluralité de 
premiéres lames élastiques 3, chacune fixée, à une premiére extrémité au bloc d'ancrage 30, et à une deuxiéme extrémité 
à l'élément inertiel 2. Chaque lame élastique 3 est déformable essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à la 
premiére direction Z. 


[0024] Le mécanisme résonateur 100 comporte des moyens de butée axiale, qui comportent au moins une premiére 
butée axiale 7 et/ou une deuxiéme butée axiale 8 pour limiter la course en translation de l'élément inertiel 2, au moins 
selon la premiére direction Z. Ces moyens de butée axiale sont agencés pour coopérer en appui de butée avec l'élément 
inertiel 2 pour la protection des premiéres lames 3, au moins contre les chocs axiaux selon la premiére direction Z. 


[0025] Selon l'invention, le bloc d'ancrage 30 est suspendu à la structure 1 par une suspension flexible 300, qui est 
agencée pour autoriser la mobilité du bloc d'ancrage 30 selon cinq degrés de liberté flexibles de la suspension. 


[0026] Ces cinq degrés de liberté flexibles de la suspension sont: 


— un premier degré de liberté en translation selon la premiére direction Z; 

— un deuxiéme degré de liberté en translation selon une deuxiéme direction X orthogonale à la premiére direction Z; 

— un troisième degré de liberté en translation selon une troisième direction Y orthogonale à la deuxième direction X et 
à la premiére direction Z; 

— un deuxième degré de liberté en rotation RX autour d'un axe s'étendant selon la deuxième direction X; 

— et un troisième degré de liberté en rotation RY autour d'un axe s'étendant selon la troisième direction Y. 


[0027] En somme, le bloc d'ancrage 30 est suspendu à la structure 1 par la suspension flexible 300, d'une façon propre à 
lui autoriser une certaine mobilité selon tous les degrés de liberté autres que le premier degré de liberté en rotation > RZ 
selon lequel seul doit étre mobile l'élément inertiel 2, pour éviter toute perturbation de son oscillation, ce qui est essentiel 
pour l'invention. Le bloc d'ancrage 30 porte le pivot flexible 200 auquel est suspendu l'élément inertiel 2, et la rigidité de 
la suspension 300 selon le premier degré de liberté en rotation RZ doit étre trés fortement supérieure à la rigidité du pivot 
flexible 200 selon ce méme premier degré de liberté en rotation RZ. 


[0028] Sur chacun des autres cinq degrés de liberté flexibles de la suspension listés ci-dessus, la condition est inverse: 
la rigidité de la suspension selon chacun de ces cinq degrés de liberté flexibles de la suspension doit étre trés inférieure 
à celle du pivot flexible 200 selon le méme degré de liberté considéré. 


[0029] On définit ici la rigidité, pour un degré de liberté «i», comme: 


- en rotation C; = dMoment/dAngle; 
— en translation Ki = dForce/dDéplacement. 


[0030] La matrice ci-aprés exprime les conditions relatives entre la rigidité de la suspension et celle du pivot, pour chaque 
degré de liberté: 

Degré de liberté i Suspension Condition Pivot 
Le degré de liberté essentiel du pivot: 

RZ CrzsusP > М. Спа?“ 


Et les cing degrés de liberté flexibles de la suspension: 


X Ky, SP < 1/M. Куру 
Y Kysusp < 1/M. Куру 
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7 Ку < 1/M. қарма 
RX CRxsvsp < 1/M. Cape 
RY Cay°!SP < 1/M. Chypivet 


[0031] La valeur N est choisie de préférence supérieure ou égale à 10, et notamment supérieure ou égale à 100 ou 
encore à 1000. 


[0032] La valeur M est choisie de préférence supérieure ou égale à 10, et notamment supérieure ou égale à 50. 


[0033] Ainsi, la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en rotation RZ, au moins N fois, notamment 
10 fois, plus rigide que ne l'est le pivot flexible 200 selon le premier degré de liberté en rotation RZ. 


[0034] Et la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en translation, le deuxième degré de liberté en 
translation, le troisième degré de liberté en translation, le deuxième degré de liberté en rotation RX, le troisième degré 
de liberté en rotation RY, au moins М fois, notamment 10 fois, moins rigide que ne l'est le pivot flexible 200 selon ledit 
premier degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en translation, ledit troisième degré de liberté en 
translation, ledit deuxième degré de liberté en rotation RX, ledit troisième degré de liberté en rotation RY. 


[0035] De ce fait, la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en translation, le deuxième degré de 
liberté en translation, le troisième degré de liberté en translation, le deuxième degré de liberté en rotation RX, le troisième 
degré de liberté en rotation RY, au moins М.М fois, notamment 100 fois, moins rigide qu'elle ne l'est selon le premier degré 
de liberté en rotation RZ. 


[0036] Plus particulièrement, la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en rotation RZ, au moins 
100 fois plus rigide que ne l'est le pivot flexible 200 selon le premier degré de liberté en rotation RZ. Autrement exprimé, 
la rigidité selon le degré de liberté le plus rigide de la suspension est au moins 100 fois supérieure à la rigidité du pivot 
flexible du résonateur. 


[0037] Plus particulièrement encore, la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en rotation RZ, au 
moins 1000 fois plus rigide que ne l’est le pivot flexible 200 selon le premier degré de liberté en rotation RZ. 


[0038] Plus particulièrement, la suspension flexible 300 est, selon le premier degré de liberté en translation, le deuxième 
degré de liberté en translation, le troisième degré de liberté en translation, le deuxième degré de liberté en rotation RX, le 
troisième degré de liberté en rotation RY, au moins 50 fois moins rigide que ne l’est le pivot flexible 200 selon ledit premier 
degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en translation, ledit troisième degré de liberté en translation, 
ledit deuxième degré de liberté en rotation RX, ledit troisième degré de liberté en rotation RY. 


[0039] La rigidité de chacun des 5 degrés de liberté flexibles peut être calculée selon la relation: 
Ki = fs*mi*ari/xi 
où: 
— fs est un facteur de sécurité inférieur à 1; 
— mi est la masse ou 『inertie pour le degré de liberté i; 
— ari est l'accélération selon le degré de liberté i, qui provoquerait une rupture du pivot flexible, selon la «direction» i; 
— xi est la distance entre la butée et ladite surface d'appui du résonateur, autrement dit, la course du résonateur selon 
le degré de liberté i jusqu’à la butée. 


[0040] Dans une variante, la suspension flexible 300 comporte une première liaison élastique, qui est agencée pour 
autoriser sa mobilité selon le premier degré de liberté en translation selon la première direction Z, et/ou une deuxième 
liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité selon le deuxième degré de liberté en translation selon la deuxième 
direction X, et/ou une troisième liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité selon le troisième degré de liberté 
en translation selon la troisième direction Y et/ou une quatrième liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité en 
rotation selon le deuxième degré de liberté en rotation RX, et/ou une cinquième liaison élastique agencée pour autoriser 
sa mobilité en rotation selon le troisième degré de liberté en rotation RY. 


[0041] De façon avantageuse, les moyens de butée axiale sont encore agencés pour coopérer en appui de butée avec 
l'élément inertiel 2 pour la protection des premières lames 3 selon la deuxième direction X, selon la troisième direction 
Y, selon le deuxième degré de liberté en rotation RX, et selon le troisième degré de liberté en rotation RY. Ces moyens 
de butée axiale comportent des premières surfaces d'appui 79, 89, radiales, qui sont agencées pour coopérer avec des 
premières surfaces d'appui complémentaire 279, 289, que comporte l'élément inertiel 2, et des deuxièmes surfaces d'appui 
78, 88, qui sont agencées pour coopérer avec des deuxièmes surfaces d'appui complémentaire 278, 288, que comporte 
l'élément inertiel 2. Plus particulièrement, ces moyens de butée sont portés par la structure 1.Les enseignements de la 
demande CH 01 511/16 au nom de Swatch Group Research & Development Ltd sont utilisables dans le cas de la présente 
invention. 


[0042] Tel que visible sur les fig. 3 et 6, dans une variante, les moyens de butée comportent une première butée axiale 7 
et une deuxième butée axiale 8 qui sont des cylindres à portée, disposés de part et d'autre de l'élément inertiel 2 selon 
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l'axe d'oscillation du résonateur parallèle à la première direction Z. Et les premières surfaces d'appui complémentaire 
279,289, sont ici des alésages de l’élément inertiel 2, qui s'étendent selon la première direction Z, de part et d'autre de 
l'élément inertiel 2. Et les deuxièmes surfaces d'appui 78, 88, sont sensiblement planes, et agencées pour coopérer avec 
une aréte d'un des cylindres à portée lors d'un mouvement selon le degré de liberté RX ou RY. La fig. 6 illustre en trait 
interrompu deux configurations de butée angulaire en RX et en RY, respectivement par contacts aux points 7RX et 7RY 
entre la première butée 7 et la masse inertielle 2. 


[0043] De façon avantageuse, la flexibilité des moyens élastiques, que comporte la suspension flexible, est, selon les cinq 
degrés de liberté flexibles de la suspension, telle que les fréquences des modes propres de vibration de la suspension 
flexible sont, selon ces cinq degrés de liberté, au moins 10 fois supérieures à la fréquence d'oscillation principale du 
résonateur lors de l’oscillation de la masse inertielle 2. Plus particulièrement elles sont au moins 50 fois supérieures à 
la fréquence d’oscillation principale du résonateur lors de l’oscillation de la masse inertielle 2. Avantageusement cette 
fréquence d'oscillation principale du résonateur est élevée, supérieure à 10 Hz, notamment voisine de 20 Hz. 


[0044] On comprend que de nombreuses alternatives d'agencement sont possibles pour autoriser la flexion et/ou le 
vrillage de certaines de ces liaisons élastiques, notamment en découplant ou non les degrés de liberté, ce qui peut conduire 
à avoir cing liaisons élastiques différentes, et quatre masses intermédiaires entre la structure 1 et le bloc d'ancrage 30. 
Toutefois, pour économiser du volume toujours rare dans une montre, il est intéressant de coupler plusieurs degrés de 
liberté sur certaines liaisons. 


[0045] Dans une variante, une plaque, qui comporte au moins deux lames flexibles parallèles et coplanaires, assure la 
première liaison élastique de mobilité selon le premier degré de liberté en translation selon la première direction Z, la 
quatrième liaison élastique de mobilité en rotation selon le deuxième degré de liberté en rotation RX, et la cinquième 
liaison élastique de mobilité en rotation selon le troisième degré de liberté en rotation RY: elle contrôle la flexibilité selon 
les degrés de liberté Z, RX et RY. Les fig. 4, 7, et 9 illustrent une telle plaque 301 avec ses deux lames flexibles 302. 


[0046] Dans autre variante, la mobilité selon le deuxième degré de liberté en translation selon la deuxième direction X 
est assurée par un jeu de lames flexibles comportant au moins deux lames flexibles parallèles et non coplanaires, et/ou 
la mobilité selon le troisième degré de liberté en translation selon la troisième direction Y est assurée par un jeu de lames 
flexibles comportant au moins deux lames flexibles parallèles et non coplanaires. 


[0047] Dans une autre variante encore, la mobilité selon le deuxième degré de liberté en translation selon la deuxième 
direction X, et selon le deuxième degré de liberté en rotation RX, est assurée par une lame flexible unique déformable 
essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à la première direction Z et agencée pour tolérer un vrillage de +/— 10° 
par rapport à sa direction longitudinale. 


[0048] De façon similaire dans une autre variante, la mobilité selon le troisième degré de liberté en translation selon 
la troisième direction Y, et selon le troisième degré de liberté en rotation RY, est assurée par une lame flexible unique 
déformable essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à la première direction Z et agencée pour tolérer un vrillage 
de +/- 10° par rapport à sa direction longitudinale. 


[0049] Naturellement, un nombre inférieur de liaisons élastiques peut être employé, si les conditions relatives aux inéga- 
lités à respecter entre les rigidités sont remplies. 


[0050] Les fig. 4, 7, et 8 illustrent une réalisation particulière non limitative, où une plaque 301, comportant deux lames 
parallèles coplanaires 302, est fixée à la structure 1, et autorise une mobilité selon Z d'une première masse intermédiaire 
303. Ce dernier porte deux lames flexibles parallèles non coplanaires 304, procurant une mobilité en X à une deuxième 
masse intermédiaire 305, qui porte, au travers de deux lames flexibles parallèles non coplanaires 306, le bloc d'ancrage 
80, lui autorisant une mobilité en Y. les mobilités selon RX et RY sont limitées, et sont autorisées uniquement par le faible 
vrillage possible des lames 302, 304 et 306. 


[0051] Plus particulièrement, les lames élastiques 3 du pivot élastique 200 sont droites, et les directions selon lesquelles 
s'étendent les lames élastiques 3 sont, en projection sur un plan perpendiculaire a cet axe de pivotement D, croisées au 
niveau de l’axe de pivotement D. Plus particulièrement, ces lames élastiques sont agencées selon les enseignements 
des demandes CH 00 111/16 au nom de ETA Manufacture Horlogère Suisse et CH 01 979/14 au nom de Swatch Group 
Research & Development Ltd. 


[0052] Plus particulièrement, le pivot est du type à grande course angulaire, selon la demande CH 00 980/17 au nom de 
Swatch Group Research & Development Ltd. 


[0053] Dans une variante non illustrée, l'interaction mécanique entre les moyens de butée axiale et des surfaces de 
l'élément inertiel 2 est complétée par une interaction magnétique entre ces moyens de butée axiale et ces surfaces. 


[0054] Plus particulièrement, l'élément inertiel 2 comporte au moins une masselotte 29, réglable en position et/ou orien- 
tation pour le réglage d'ajustement du positionnement de son centre de masse et de son inertie. 


[0055] Avantageusement, la masse MA du bloc dancrage 30, comme la masse de tout bloc intermédiaire, tel que la 
première masse intermédiaire 303 ou la deuxième masse intermédiaire 305, qui est interposé dans la suspension flexible 
entre le bloc d'ancrage 30 et la structure 1, est inférieure au dixième de la masse MO de l'élément inertiel 2. 


CH 714 922 A2 


[0056] L'invention concerne encore un mécanisme oscillateur 500 d'horlogerie comportant un tel mécanisme résonateur 
100 d’horlogerie, et un mécanisme d'échappement 400, agencés pour coopérer l'un avec l’autre. L'élément inertiel 2 
comporte ici une cheville 28 à cet effet. 


[0057] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie 1000 comportant au moins un tel mécanisme oscillateur 
500, et/ou au moins un tel mécanisme resonateur 100. Ce mouvement 1000 porte, sur la structure 1, une source d'énergie 
1100 telle qu'un barillet, alimentant un rouage 1200 réalisant l'affichage et couplé avec le mécanisme d'échappement 400. 


[0058] Dans une variante, ce mouvement est muni d’un échappement à ancre suisse. 
[0059] Dans une autre variante, ce mouvement est muni d’un échappement à repos frottant. 
[0060] Dans une autre variante encore, ce mouvement est muni d’un échappement à repos magnétique. 


[0061] La fig. 9 illustre une variante dans laquelle le guidage en translation en X, comme en Y possède plus de deux 
lames parallèles, afin d'augmenter sa rigidité sans augmenter la contrainte maximale qu'on aurait en épaississant les deux 
lames des fig. 4, 7, et 8. 


[0062] Avantageusement, le pivot flexible est en silicium compensé thermiquement par une couche de dioxyde de silicium. 


[0063] Dans une réalisation particulière, la suspension flexible 300 et le bloc d'ancrage 30 constituent un ensemble mo- 
nobloc. 


[0064] Dans une autre réalisation particulière, la suspension flexible 300 et le pivot flexible 200 constituent un ensemble 
monobloc. 


[0065] Avantageusement, le mécanisme d'échappement 400 comporte au moins l’un de ses composants en silicium, ou 
similaire, pour minimiser son inertie, et notamment un composant ajouré, telle la roue d'échappement de la fig. 1 


[0066] Avantageusement, l'élément inertiel est une structure au moins localement ajourée en treillage afin de minimiser 
son rapport masse/inertie. 


[0067] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement 1000, et/ou au moins un 
tel mécanisme oscillateur 500, et/ou au moins un tel mécanisme résonateur 100. 


[0068] L'invention permet de découpler le degré de liberté utile du pivot flexible des degrés de libertés de la suspension. De 
cette maniére, la suspension protége le pivot de la rupture lors de chocs pour cinq degrés de liberté, sans interférer dans la 
rigidité du pivot utile selon le degré de liberté qu'il définit. Sans ce découplage des degrés de liberté, la suspension laisserait 
bouger l'encastrement des lames, et il en résulterait une diminution importante du facteur de qualité du résonateur. Si la 
suspension était infiniment rigide, il en résulterait une rupture des lames du pivot lors de chocs accidentels. Ainsi, l'invention 
permet de protéger le pivot flexible de la rupture sans altérer les qualités du résonateur. 


Revendications 


1. Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie, comportant une structure (1) et un bloc d'ancrage (30) auquel est suspendu 
au moins un élément inertiel (2) agencé pour osciller selon un premier degré de liberté en rotation RZ autour d'un axe 
de pivotement (D) s'étendant selon une première direction Z, ledit élément inertiel (2) étant soumis à des efforts de 
rappel exercés par un pivot flexible (200) comportant une pluralité de premiéres lames élastiques (3) chacune fixée, à 
une première extrémité audit bloc d'ancrage (30), et à une deuxième extrémité audit élément inertiel (2), chaque dite 
lame élastique (3) étant déformable essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à ladite premiére direction Z, 
ledit mécanisme résonateur (100) comportant des moyens de butée axiale comportant au moins une premiére butée 
axiale (7) et/ou une deuxiéme butée axiale (8) pour limiter la course en translation dudit élément inertiel (2) au moins 
selon ladite premiére direction Z, lesdits moyens de butée axiale étant agencés pour coopérer en appui de butée 
avec ledit élément inertiel (2) pour la protection desdites premiéres lames (3) au moins contre les chocs axiaux selon 
ladite premiére direction Z, caractérisé en ce que ledit bloc d'ancrage (30) est suspendu à ladite structure (1) par une 
suspension flexible (300) agencée pour autoriser la mobilité dudit bloc d'ancrage (30) selon cinq degrés de liberté 
flexibles de la suspension qui sont un premier degré de liberté en translation selon ladite premiére direction Z, un 
deuxiéme degré de liberté en translation selon une deuxiéme direction X orthogonale à ladite premiére direction Z, 
un troisième degré de liberté en translation selon une troisième direction Y orthogonale à ladite deuxième direction X 
et à ladite premiére direction Z, un deuxiéme degré de liberté en rotation RX autour d'un axe s'étendant selon ladite 
deuxième direction X, et un troisième degré de liberté en rotation RY autour d'un axe s'étendant selon ladite troisième 
direction Y, caractérisé en ce que ladite suspension flexible (300) est, selon ledit premier degré de liberté en rotation 
RZ, au moins 10 fois plus rigide que ne l'est ledit pivot flexible (200) selon ledit premier degré de liberté en rotation RZ, 
et encore caractérisé en ce que ladite suspension flexible (300) est, selon ledit premier degré de liberté en translation, 
ledit deuxième degré de liberté en translation, ledit troisième degré de liberté en translation, ledit deuxième degré 
de liberté en rotation RX, ledit troisième degré de liberté en rotation RY, au moins 10 fois moins rigide que ne l'est 
ledit pivot flexible (200) selon respectivement ledit premier degré de liberté en translation, ledit deuxiéme degré de 
liberté en translation, ledit troisième degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en rotation RX, 
et ledit troisiéme degré de liberté en rotation RY. 


10. 


11. 


12. 
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Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite suspension flexible (300) est, selon 
ledit premier degré de liberté en rotation RZ, au moins 100 fois plus rigide que ne l’est ledit pivot flexible (200) selon 
ledit premier degré de liberté en rotation RZ. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite suspension flexible (300) est, selon 
ledit premier degré de liberté en rotation RZ, au moins 1000 fois plus rigide que ne l’est ledit pivot flexible (200) selon 
ledit premier degré de liberté en rotation RZ. 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que caractérisé en ce que ladite 
suspension flexible (300) est, selon ledit premier degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en 
translation, ledit troisième degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en rotation RX, ledit troisième 
degré de liberté en rotation RY, au moins 50 fois moins rigide que ne l'est ledit pivot flexible (200) selon respectivement 
ledit premier degré de liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en translation, ledit troisième degré de 
liberté en translation, ledit deuxième degré de liberté en rotation RX, et ledit troisième degré de liberté en rotation RY. 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ladite suspension flexible 
(300) comporte une première liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité selon ledit premier degré de liberté 
en translation selon ladite première direction Z, et/ou une deuxième liaison élastique agencée pour autoriser sa 
mobilité selon ledit deuxième degré de liberté en translation selon ladite deuxième direction X, et/ou une troisième 
liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité selon ledit troisième degré de liberté en translation selon ladite 
troisième direction Y, et/ou une quatrième liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité en rotation selon ledit 
deuxième degré de liberté en rotation RX, et/ou une cinquième liaison élastique agencée pour autoriser sa mobilité 
en rotation selon ledit troisième degré de liberté en rotation RY. 


Mécanisme résonateur (100) selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que lesdits moyens de butée 
axiale sont encore agencés pour coopérer en appui de butée avec ledit élément inertiel (2) pour la protection desdites 
premières lames (3) selon ladite deuxième direction X, selon ladite troisième direction Y, selon ledit deuxième degré 
de liberté en rotation RX, et selon ledit troisième degré de liberté en rotation RY, et comportent des premières surfaces 
d'appui (79; 89) radiales agencées pour coopérer avec des premières surfaces d'appui complémentaire (279; 289) 
que comporte ledit élément inertiel (2), et des deuxièmes surfaces d'appui (78; 88) agencées pour coopérer avec des 
deuxièmes surfaces d'appui complémentaire (278; 288) que comporte ledit élément inertiel (2). 


Mécanisme résonateur (100) l'une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que lesdits moyens de butée sont 
portés par ladite structure (1). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que lesdits moyens de butée comportent 
une premiére dite butée axiale (7) et une deuxiéme dite butée axiale (8) qui sont des cylindres à portée disposés de 
part et d'autre dudit élément inertiel (2) selon l'axe d'oscillation du résonateur paralléle à ladite premiére direction Z, 
et en ce que lesdites premiéres surfaces d'appui complémentaire (279; 289) sont des alésages dudit élément inertiel 
(2) qui s'étendent selon ladite premiére direction Z, et en ce que lesdites deuxiémes surfaces d'appui (78; 88) sont 
sensiblement planes et agencées pour coopérer avec une aréte d'un desdits cylindres à portée. 


Mécanisme résonateur (100) selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que la flexibilité de moyens 
élastiques que comporte ladite suspension flexible est, selon lesdits cinq degrés de liberté flexibles de la suspension, 
telle que les fréquences des modes propres de vibration de ladite suspension flexible sont, selon ces cing degrés 
de liberté, au moins 10 fois supérieures à la fréquence d'oscillation principale du résonateur lors de l'oscillation de 
ladite masse inertielle (2). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 5 ou l'une des revendications 6 à 9quand elles dépendent de la 
revendication 5, caractérisé en ce qu'une plaque comportant au moins deux lames flexibles paralléles et coplanaires 
assure ladite premiére liaison élastique de mobilité selon ledit premier degré de liberté en translation selon ladite 
première direction Z, ladite quatrième liaison élastique de mobilité en rotation selon ledit deuxième degré de liberté 
en rotation RX, et ladite cinquième liaison élastique de mobilité en rotation selon ledit troisième degré de liberté en 
rotation RY. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 5 ou l'une des revendications 6 à 10 quand elles dépendent de 
la revendication 5, caractérisé en ce que la mobilité selon ledit deuxiéme degré de liberté en translation selon ladite 
deuxiéme direction X est assurée par un jeu de lames flexibles comportant au moins deux lames flexibles paralléles et 
non coplanaires, et/ou en ce que la mobilité selon ledit troisieme degré de liberté en translation selon ladite troisieme 
direction Y est assurée par un jeu de lames flexibles comportant au moins deux lames flexibles paralléles et non 
coplanaires. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 5 ou l'une des revendications 6 à 10 quand elles dépendent de 
la revendication 5, caractérisé en ce que la mobilité selon ledit deuxiéme degré de liberté en translation selon ladite 
deuxiéme direction X, et selon ledit deuxiéme degré de liberté en rotation RX, est assurée par une lame flexible unique 
déformable essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à ladite premiére direction Z et agencée pour tolérer un 
vrillage de +/- 10°par rapport à sa direction longitudinale. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 
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Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 5 ou l’une des revendications 6 à 10 quand elles dépendent de la 
revendication 5, caractérisé en ce la mobilité selon ledit troisième degré de liberté en translation selon ladite troisième 
direction Y, et selon ledit troisième degré de liberté en rotation RY, est assurée par une lame flexible unique déformable 
essentiellement dans un plan XY perpendiculaire à ladite première direction Z et agencée pour tolérer un vrillage de 
+/— 10°par rapport à sa direction longitudinale. 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon l’une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce que lesdites lames 
élastiques (3) sont droites, et en ce que les directions selon lesquelles s’étendent lesdites lames élastiques (3) sont, 
en projection sur un plan perpendiculaire audit axe de pivotement (D), croisées au niveau dudit axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) d’horlogerie selon l’une des revendications 1 à 14, caractérisé en ce que l'interaction 
mécanique entre lesdits moyens de butée axiale et des surfaces dudit au moins un élément inertiel (2) est complétée 
par une interaction magnétique entre lesdits moyens de butée axiale et lesdites surfaces dudit au moins un élément 
inertiel (2). 


Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que ledit élément 
inertiel (2) comporte au moins une masselotte réglable en position et/ou orientation pour l'ajustement du positionne- 
ment de son centre d'inertie. 


Mécanisme résonateur (100) dhorlogerie selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisé en ce que la masse MA 
dudit bloc d'ancrage (30), comme la masse de tout bloc intermédiaire interposé dans ladite suspension flexible entre 
ledit bloc d'ancrage (30) et ladite structure (1), est inférieure au dixième de la masse MO dudit élément inertiel (2). 


Mécanisme oscillateur (500) d'horlogerie comportant un mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon l’une des 
revendications 1 à 17, et un mécanisme d'échappement (400), agencés pour coopérer l'un avec l'autre, 


Mouvement d’horlogerie (1000) comportant au moins un mécanisme oscillateur (500) selon la revendication 18 et/ou 
au moins un mécanisme résonateur (100) selon l’une des revendications 1 à 17. 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement (1000) selon la revendication 19 et/ou au moins un mécanisme 
oscillateur (500) selon la revendication 18 et/ou au moins un mécanisme résonateur (100) selon l’une des revendi- 
cations 1 à 17. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie comportant une pluralité de résonateurs primaires 
comportant chacun au moins une masse inertielle mobile de façon pivotante par rapport à une structure fixe à laquelle 
ladite masse inertielle est suspendue par une pluralité de lames flexibles. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement dhorlogerie comportant au moins un tel mécanisme régulateur. 


[0003] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement, et/ou comportant au moins un 
tel mécanisme régulateur. 


[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes de régulation pour l'horlogerie mécanique. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] La technologie des oscillateurs et résonateurs d'horlogerie a beaucoup évolué avec l'apparition des techniques 
de réalisation de composants en silicium ou matériaux de caractéristiques similaires, qui ont permis l'avénement de gui- 
dages flexibles, en particulier à lames, définissant des pivots virtuels, et permettant de s'affranchir des pivots traditionnels, 
consommateurs d'énergie, sujets à l'usure, et nécessitant des lubrifications adéquates. 


[0006] De nombreux paramétres restent néanmoins à améliorer: les faibles amplitudes d'oscillation, la transmission 
d'efforts importants, la sensibilité aux chocs, et, de facon générale la sensibilité aux perturbations du porté, en particulier 
en ce qui concerne la rotation. 


Résumé de l'invention 


[0007] L'invention se propose de réaliser un régulateur à pivots flexibles pour montre mécanique, qui soi insensible à ces 
perturbations pendant le porté, qui soit peu sensible aux chocs, facile à produire, et avec le meilleur rendement possible 
par la minimisation des frottements. 


[0008] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie selon la revendication 1. 
[0009] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme régulateur. 


[0010] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement, et/ou comportant au moins un 
tel mécanisme régulateur. 


Description sommaire des dessins 


[0011] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, ol: 


la fig. 1 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un mécanisme régulateur selon l'invention, compor- 
tant deux résonateurs comportant chacun une masse inertielle suspendue par lames flexibles, lesquelles 
masses définissent l'une avec l'autre une liaison articulée avec du jeu, dans une premiére position angu- 
laire de repos de chaque résonateur; 


la fig. 2 représente, de facon similaire à la fig. 1, le même mécanisme, dans une position intermédiaire 
d'oscillation; 

la fig. 3 représente, de facon similaire à la fig. 1, un mécanisme similaire, avec échappement sur un des résona- 
teurs; 

la fig. 4 représente, de facon similaire à la fig. 1, un mécanisme similaire, avec échappement sur les deux résona- 


teurs, dans une premiére position angulaire de repos de chaque résonateur; 


la fig. 5 représente, de facon similaire à la fig. 4, le même mécanisme, dans une position intermédiaire 
d'oscillation; 

la fig. 6 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un guidage flexible sous forme d'un pivot en vé téte- 
béche; 

la fig. 7 représente, de facon schématisée, et en vue en plan, un guidage flexible sous forme d'un pivot à lames 
croisées en projection; 

la fig. 8 représente, de façon schématisée, et en vue en plan, un guidage flexible sous forme d'un pivot de type 
Wittrick; 
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la fig. 9 représente, de façon similaire à la fig. 1, un mécanisme similaire, avec échappement libre à double impul- 
sion tangentielle directe; 


la fig. 10 est un schéma-blocs représentant une montre comportant un mouvement d'horlogerie incluant un tel mé- 
canisme régulateur. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0012] L'invention concerne un mécanisme régulateur d'horlogerie 300, comportant une pluralité de résonateurs primaires 
100, 200. Ce mécanisme régulateur 300 est un mécanisme à résonateurs articulés. 


[0013] L'invention est applicable en particulier, mais non limitativement, aux résonateurs sur pivots flexibles à faible course, 
pour montre mécanique, lesquels sont usuellement trés sensibles aux perturbations lors du porté, et notamment trés 
sensibles aux accélérations angulaires, notamment en rotation. 


[0014] Les figures n'illustrent, de facon non limitative, que la variante avec deux tels résonateurs primaires 100, 200, et 
l'homme du métier saura sans peine extrapoler les caractéristiques de l'invention à un nombre supérieur de résonateurs. 


[0015] Ces résonateurs primaires 100, 200, comportent chacun au moins une masse inertielle 102, 202, qui est mobile 
de facon pivotante par rapport à une structure fixe 101, 201, à laquelle la masse inertielle 102, 202, est suspendue par 
une pluralité de lames flexibles 103, 203. Ces lames flexibles définissent, de facon connue, un axe de pivotement virtuel 
autour duquel pivote la masse inertielle concernée, avec un écart trés faible, de quelques micrométres ou dizaines de 
micrométres, notamment inférieur à 30 micrométres, entre la position de l'axe instantané de pivotement et l'axe virtuel 
théorique imposé par la forme et le positionnement des lames flexibles. 


[0016] Selon l'invention, ce mécanisme régulateur 300 comporte des moyens mécaniques de synchronisation d'au moins 
deux tels résonateurs primaires 100, 200. Ces moyens mécaniques de synchronisation comportent une liaison articulée 
entre deux masses inertielles 102, 202, que comportent les deux résonateurs primaires 100, 200. 


[0017] Cette liaison articulée est agencée pour autoriser, en régime normal, le pivotement des deux masses inertielles 
102, 202, selon des sens de rotation opposés, et avec des valeurs d'angles de rotation voisines. Et la liaison articulée est 
agencée pour interdire, lors d'un choc, le pivotement des deux masses inertielles 102, 202, selon le méme sens de rotation. 


[0018] Dans une réalisation particuliére, cette liaison articulée est avec jeu. 


[0019] Plus particulièrement et non limitativement, et tel que visible sur les fig. 1 à 8, cette liaison articulée résulte de la 
coopération d'une goupille ou similaire, avec une rainure de forme adaptée: plus particulièrement, une des deux masses 
inertielles 102, 202, comporte une goupille 104, qui coulisse avec jeu dans une fente 204 que comporte l'autre des deux 
masses inertielles 102, 202. Cette fente 204 est en forme de vé, de facon à autoriser en régime normal le pivotement des 
deux masses inertielles 102, 202, selon des sens de rotation opposés et selon la méme valeur d'angle de rotation. 


[0020] Ainsi, tel que visible sur les fig. 1 et 2, les deux résonateurs sont synchronisés par la goupille 104 montée sur un 
premier bras de la premiére masse inertielle 102 du premier résonateur 100, dont le premier axe de pivotement virtuel est 
désigné par D1. La goupille 104 coulisse dans la fente 204 dans un deuxième bras de la deuxième masse inertielle 202 du 
deuxième résonateur 200. Il existe un espace entre la goupille 104 et la fente 204, de façon à minimiser les frottements. 
La fente 204 est en forme de vé, s'élargissant vers son ouverture 205 en s'éloignant du deuxiéme axe de pivotement 
virtuel D2 de la deuxième masse inertielle 202, cette forme en vé permet que le premier résonateur 100 et le deuxième 
résonateur 200 puissent avoir le méme angle de rotation opposée, et permet d'éviter que la goupille 104 et la fente 204 
ne se touchent, de facon à ne pas altérer le rendement mécanique du résonateur. 


[0021] En cas de choc rotatif, le premier résonateur 100 et le deuxième résonateur 200 tendent à tourner dans le même 
sens, et la liaison articulée les en empéche, ce qui garantit un fonctionnement correct de l'échappement avec lequel 
coopére au moins un des deux résonateurs. ll n'y a pas d'arrét intempestif comme ce serait le cas pour un résonateur 
unique sur pivot flexible à faible course. 


[0022] L'entretien des résonateurs peut étre effectué de différentes facons. 


[0023] La fig. 3 illustre la configuration oü le mécanisme régulateur 300 comporte un oscillateur, lequel comporte un 
mécanisme d'échappement 400 et l'un des résonateurs primaires 100, 200. Les moyens de synchronisation mécanique 
selon l'invention, notamment dans la variante avec goupille et fente, telle qu'illustrée, sont agencés pour effectuer l'entretien 
de chaque autre résonateur primaire 100, 200: ici le premier résonateur 100 coopére avec l'échappement 400, et le 
deuxiéme résonateur 200 est entretenu par le premier. 


[0024] Plus particuliérement, cet oscillateur comporte une ancre élargie 401, telle que décrite dans la demande EP 16 
200 152 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse, et dans les demandes qui en dépendent: PCT/EP 2017/069 037, 
PCT/EP 2017/069 038, PCT/EP 2017/069 039, PCT/EP 2017/069 040, PCT/EP 2017/069 041, PCT/EP 2017/069 043, 
PCT/EP 2017/078 497, PCT/EP 2017/080 121. 
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[0025] Un bras 110, que comporte le résonateur primaire 100, 200, avec lequel le mécanisme d'échappement 400 est 
agencé pour coopérer, le premier résonateur 100 dans le cas de la fig. 3, est agencé pour coopérer avec cette ancre 
élargie 401. 


[0026] Un deuxième moyen d'entretenir les resonateurs est d'utiliser un échappement à repos frottant, qui agit alternati- 
vement sur le premier résonateur 200 et le deuxième résonateur 200. Ainsi, tel que visible sur les fig. 4 et 5, le mécanisme 
régulateur 300 comporte un oscillateur lequel comporte un mécanisme d'échappement 400 à repos frottant qui est agencé 
pour coopérer alternativement avec deux résonateurs primaires 100, 200, au niveau de palettes 121, 221, que comportent 
les deux masses inertielles 102, 202, que comportent ces deux résonateurs primaires 100, 200. 


[0027] Les avantages de cette variante sont nombreux. 


[0028] En effet, l'énergie est distribuée de façon égale sur les deux résonateurs. Quand les deux résonateurs primaires 
100, 200, ont le méme réglage en fréquence et en équilibrage, la liaison articulée est en contact mécanique seulement 
en cas de choc: la goupille 104 et la fente 204 ne se touchent jamais, sauf en cas de perturbation externe. Ceci permet 
de minimiser la perturbation de la marche due au frottement entre la goupille 104 et la fente 204. 


[0029] De préférence, la géométrie des palettes 121, 221, est la même pour les deux résonateurs, ce qui permet 
d'optimiser les chemins de frottement. Par rapport à un échappement à repos frottant traditionnel, qui a les deux palettes 
sur le méme mobile, la configuration selon l'invention, avec une palette par mobile, permet de choisir la géométrie de 
palette avec le même rendement, sans être obligé d'utiliser des palettes courbes telles que connues de l'échappement 
Graham. Les fig. 4 et 5 illustrent une variante préférée, avec une roue d'échappement 420 avec des dents 421 courbes, 
et agencées pour coopérer avec les palettes 121, 221, qui sont droites. Cette configuration autorise une confection de 
palettes en rubis qui reste économique, et il est possible de combiner des palettes en rubis avec une roue d'échappement 
420 en silicium ou similaire, et, ainsi, d'éviter les forces de contact élevées d'un couple silicium-silicium, si l'on devait 
réaliser des palettes courbes en silicium. En effet, l'exécution de la roue d'échappement 420 en silicium reste trés avan- 
tageuse, car elle permet de minimiser son inertie, que l'on peut encore améliorer avec un évidement maximal et une 
épaisseur minimale. Les palettes sont plus épaisses que la roue, et la fabrication en rubis par la méthode traditionnelle 
est tout à fait appropriée. 


[0030] Ainsi, plus particulierement, le mécanisme d'échappement 400 à repos frottant comporte une roue d'échappement 
420 en silicium et/ou dioxyde de silicium, et les palettes 121; 221 sont en rubis de facon à minimiser les forces de contact 
entre les dents 421 de la roue d'échappement 420 et les palettes 121, 221. 


[0031] Un troisième moyen d'entretenir les résonateurs consiste à utiliser un mécanisme régulateur 300 articulé, qui 
comporte un oscillateur lequel comporte un mécanisme d'échappement 400 libre à double impulsion tangentielle directe, 
tel que visible sur la fig. 9. Ce mécanisme régulateur 300 comporte une liaison cinématique 600 entre deux masses 
inertielles 102, 202, que comportent deux résonateurs primaires 100, 200, et qui sont agencées pour pivoter en sens 
contraire. Ces deux masses inertielles 102, 202, comportent des palettes 121, 221, agencées pour coopérer avec des 
dents 421, que comporte une roue d'échappement 420 que comporte le mécanisme d'échappement 400, de facon à 
produire une impulsion directe de la roue d'échappement 420 à l'une des palettes 121, 221, à chaque alternance de 
l'oscillation. Cette liaison cinématique 600 comporte avantageusement la liaison articulée avec jeu, selon l'invention, entre 
les deux masses inertielles 102, 202. 


[0032] Ce mécanisme est comparable à un échappement coaxial, dans lequel l'impulsion directe de l'ancre est remplacée 
ici par une impulsion directe sur la masse inertielle du deuxiéme résonateur. 


[0033] Plus particuliérement, dans une variante illustrée par la fig. 9, le mécanisme régulateur 300 comporte un arrétoir 
bistable 700, qui est agencé pour coopérer, d'une part par un premier bras 701 avec une des dents 421 pour l'arrét de la 
roue d'échappement 420, et d'autre part par une fourchette 703 avec une cheville 207 que comporte une des deux masses 
inertielles 102, 202. Cet arrétoir à deux positions stables, qui ressemble à une ancre, ne sert que de repos pour arréter la 
roue d'échappement par ce premier bras 701. Le pivotement de la deuxiéme masse inertielle fait échapper la cheville 207 
de la fourchette 703, et libére alors le pivotement de l'arrétoir 700, et ainsi autorise la rotation de la roue d'échappement. 


[0034] Selon ce troisième moyen, le mécanisme d'échappement 400 est libre à double impulsion tangentielle directe. 


[0035] En effet, il est libre car le résonateur est libre pendant une partie de son oscillation, ce qui est favorable d'un point 
de vue chronométrique. 


[0036] ІІ est à double impulsion, car une impulsion se produit à chaque alternance de l'oscillation. 


[0037] П est à impulsion tangentielle, car le contact qui produit l'impulsion se produit sensiblement sur la ligne qui relie 
le centre d'inertie de la masse inertielle considérée au centre de la roue d'échappement (par opposition à l'impulsion 
frottante d'un échappement à ancre suisse traditionnel). 


[0038] ІІ est à impulsion directe car l'impulsion est donnée directement ае la roue au résonateur, sans nécessairement 
passer par une ancre. 
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[0039] On comprend que cette double impulsion directe n'est possible que parce que les deux masses inertielles pivotent 
selon des sens opposés. Ainsi, la roue d'échappement, qui tourne toujours dans le même sens, peut pousser l'une des 
masses inertielles lors de la première alternance, et l’autre lors de la deuxième alternance. 


[0040] Les lignes en trait interrompu A, B, G, D de la fig. 9 illustrent des agencements relatifs avantageux: la droite A 
joignant les pivots virtuels des deux guidages flexibles est perpendiculaire à la direction B issue du centre de la roue 
d'échappement qui est la médiatrice de ces deux pivots, l'impulsion entre une dent 421 et une palette 121, 221, se faisant 
au voisinage de cette droite B; l’un des pivots définit avec l’axe de l'arrétoir 700 une droite C, perpendiculaire à la droite 
D joignant l'axe de la roue d'échappement et l'axe de l'arrétoir; le contact entre la cheville 207 et la fourchette 703 se fait 
au voisinage de cette droite C. 


[0041] En ce qui concerne les pivots flexibles, différentes configurations sont utilisables. 


[0042] La fig. 6 illustre le cas où la pluralité de lames flexibles 103, 203, comporte au moins un pivot comportant des vés 
tête-bêche, cette configuration étant connue pour être insensible aux positions de la montre. 


[0043] La fig. 7 illustre le cas où la pluralité de lames flexibles 103, 203, comporte au moins un pivot à lames dans deux 
plans parallèles et croisées en projection, cette configuration étant également connue pour être insensible aux positions 
de la montre, dans des conditions d’angle et de point de croisement particulières. 


[0044] La fig. 8 illustre le cas où la pluralité de lames flexibles 103, 203, comporte au moins un pivot en vé de type Wittrick, 
qui est connue pour être sensible aux positions de la montre lors du porté. Toutefois, grâce aux moyens de synchronisation 
avec la liaison articulée, cette configuration est aussi utilisable, car la liaison articulée annule la sensibilité aux positions. 
Cette variante est particulièrement simple à réaliser. 


[0045] L'invention concerne encore un mouvement dhorlogerie 500 comportant au moins un tel mécanisme régulateur 
d'horlogerie 300. 


[0046] L'invention concerne encore une montre 1000 comportant au moins un tel mouvement 500, et/ou comportant au 
moins un tel mécanisme régulateur 300. 


Revendications 


1. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) comportant une pluralité de résonateurs primaires (100; 200) comportant 
chacun au moins une masse inertielle (102; 202) mobile de facon pivotante par rapport à une structure fixe (101; 201) 
à laquelle ladite masse inertielle (102; 202) est suspendue par une pluralité de lames flexibles (103; 203), caractérisé 
en ce que ledit mécanisme régulateur (300) comporte des moyens mécaniques de synchronisation d'au moins deux 
dits résonateurs primaires (100; 200) qui comportent une liaison articulée entre les deux dites masses inertielles 
(102; 202) que comportent lesdits deux résonateurs primaires (100; 200), laquelle liaison articulée est agencée pour 
autoriser en régime normal le pivotement desdites deux masses inertielles (102; 202) selon des sens de rotation 
Opposés et avec des valeurs d'angles de rotation voisines, et est agencée pour interdire, lors d'un choc, le pivotement 
desdites deux masses inertielles (102; 202) selon le même sens de rotation. 


2. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite liaison articulée est 
une liaison avec jeu. 


3. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que une desdites deux 
masses inertielles (102; 202) comporte une goupille (104) qui coulisse avec jeu dans une fente (204) que comporte 
l'autre desdites deux masses inertielles (102; 202), ladite fente (204) étant en forme de vé de facon à autoriser en 
régime normal le pivotement desdites deux masses inertielles (102; 202) selon des sens de rotation opposés et selon 
la méme valeur d'angle de rotation. 


4. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
régulateur (300) comporte un oscillateur lequel comporte un mécanisme d'échappement (400) et l'un desdits réso- 
nateurs primaires (100; 200), et en ce que lesdits moyens de synchronisation mécanique sont agencés pour effectuer 
l'entretien de chaque autre dit résonateur primaire (100; 200). 


5. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 4, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte 
une ancre élargie (401) avec laquelle est agencé pour coopérer un bras (110) que comporte ledit résonateur primaire 
(100; 200) avec lequel ledit mécanisme d'échappement (400) est agencé pour coopérer. 


6. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
régulateur (300) comporte un oscillateur lequel comporte un mécanisme d'échappement (400) à repos frottant qui 
est agencé pour coopérer alternativement avec deux dits résonateurs primaires (100; 200), au niveau de palettes 
(121; 221) que comportent les deux dites masses inertielles (102; 202) que comportent lesdits deux résonateurs 
primaires (100; 200). 


7. Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 6, caractérisé en ce que lesdits deux résonateurs 
primaires (100; 200) ont le méme réglage en fréquence et en équilibrage, et en ce que ladite liaison articulée est en 
contact mécanique seulement en cas de choc. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 
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Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'échappement (400) à repos frottant comporte une roue d'échappement (420) avec des dents (421) qui sont courbes, 
et agencées pour coopérer avec lesdites palettes (121; 221) qui sont droites. 


Mécanisme régulateur d’horlogerie (300) selon l’une des revendications 6 à 8, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'échappement (400) à repos frottant comporte une roue d'échappement (420) en silicium et/ou dioxyde de silicium, 
et en ce que lesdites palettes (121; 221) sont en rubis de façon à minimiser les forces de contact entre les dents (421 
de ladite roue d'échappement (420) et lesdites palettes (121,221). 


Mécanisme régulateur d’horlogerie (300) selon l’une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
régulateur (300) comporte un oscillateur lequel comporte un mécanisme d'échappement (400) libre a double impulsion 
tangentielle directe, comporte une liaison cinématique (600), comportant ladite liaison articulée, entre deux dites 
masses inertielles (102; 202) que comportent deux dits résonateurs primaires (100; 200) et qui sont agencées pour 
pivoter en sens contraire, lesquelles dites deux masses inertielles (102; 202) comportent des palettes (121; 221) 
agencées pour coopérer avec des dents (421) que comporte une roue d'échappement (420) que comporte ledit 
mécanisme d'échappement (400), de façon à produire une impulsion directe de ladite roue d'échappement (420) à 
l'une desdites palettes (121; 221) à chaque alternance de l'oscillation. 


Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon la revendication 10, caractérisé en ce que ledit mécanisme régulateur 
(300) comporte un arrétoir bistable (700) agencé pour coopérer, d'une part par un premier bras (701 ) avec une 
desdites dents (421), et d'autre part par une fourchette (703) avec une cheville (207) que comporte une desdites 
deux masses inertielles (102; 202). 


Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que ladite pluralité 
de lames flexibles (103; 203) comporte au moins un pivot comportant des vés téte-béche et insensible aux positions. 


Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que ladite pluralité 
de lames flexibles (103; 203) comporte au moins un pivot à lames dans deux plans paralléles et croisées en projection, 
insensible aux positions. 


Mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que ladite pluralité 
de lames flexibles (103; 203) comporte au moins un pivot en vé de type Wittrick, dont ladite liaison articulée annule 
la sensibilité aux positions. 


Mouvement d'horlogerie (500) comportant au moins un mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des 
revendications 1 à 14. 


Montre (1000) comportant au moins un mouvement d'horlogerie (500) selon la revendication 17, et/ou comportant au 
moins un mécanisme régulateur d'horlogerie (300) selon l'une des revendications 1 à 15. 
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(54) Mécanisme d'animation d'un élément décoratif d'une piéce d'horlogerie. 


(57) L'invention se rapporte á un mécanisme d'animation d'un 
élément décoratif (2) d'une piéce d'horlogerie comprenant un 
élément entraîneur (3) circulaire agencé pour être mobile en ro- 
tation autour d'un axe central, ledit élément décoratif (2) étant 
monté sur l'élément entraíneur (3) au moyen d'un axe solidaire 
dudit élément décoratif et parallèle à l'axe central, et des pre- 
miers moyens d'entraînement dudit élément décoratif (2) selon 
un mouvement de rotation autour de son propre axe et/ou se- 
lon un mouvement de translation le long de son propre axe, les- 
dits premiers moyens d'entraînement de l'élément décoratif (2) 
étant embarqués sur l'élément entraîneur (3) et agencés pour 
coopérer avec des moyens d'actionnement fixes prévus dans la 
périphérie de l'élément entraîneur (3) de sorte que ledit élément 
décoratif (2) tourne autour de son axe et/ou se déplace le long 
de son axe tout en tournant autour de l'axe central. 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte à un mécanisme d'animation d'un élément décoratif d'une pièce d'horlogerie. L'invention 
se rapporte également à une piéce d'horlogerie comprenant un tel mécanisme d'animation. 


Arriére-plan de l'invention 


[0002] Un tel mécanisme d'animation et une telle piéce d'horlogerie sont décrits par exemple dans le brevet EP 2 880 
498 de la déposante. L'élément décoratif est constitué d'un oiseau mécanique agencé pour que son corps effectue une 
rotation sur lui-méme autour d'un axe perpendiculaire au cadran, tandis que la téte, la queue et les ailes effectuent des 
rotations autour d'axes non perpendiculaires. 


[0003] Le mécanisme d'animation proposé dans le brevet EP 2 880 498 est prévu spécifiquement pour un élément dé- 
coratif ou automate de type oiseau installé sur un perchoir. D'autres mécanismes d'animation sont recherchés afin de 
pouvoir proposer une pièce d'horlogerie qui puisse mettre en œuvre des éléments décoratifs ou automates animés selon 
des mouvements complexes combinés, différents de ceux d'un oiseau sur un perchoir. 


Résumé de l'invention 
[0004] A cet effet, l'invention se rapporte à un mécanisme d'animation d'un élément décoratif d'une piéce d'horlogerie. 


[0005] Selon l'invention, ledit mécanisme d'animation comprend un élément entraineur circulaire agencé pour étre mobile 
en rotation autour d'un axe central, ledit élément décoratif étant monté sur l'élément entraineur au moyen d'un axe solidaire 
dudit élément décoratif et paralléle à l'axe central, et des premiers moyens d'entrainement dudit élément décoratif selon 
un mouvement de rotation autour de son propre axe et/ou selon un mouvement de translation le long de son propre 
axe, lesdits premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif étant embarqués sur l'élément entraíneur circulaire et 
agencés pour coopérer avec des moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur circulaire 
de sorte que ledit élément décoratif tourne autour de son axe et/ou se déplace le long de son axe tout en tournant autour 
de l'axe central. 


[0006] D'une maniére avantageuse, les premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif selon un mouvement de 
translation le long de son propre axe peuvent comprendre un train d'engrenage comprenant au moins un premier mobile 
agencé pour coopérer avec des premiers moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur, 
et un dernier mobile, ledit dernier mobile et l'axe de l'élément décoratif étant agencés pour former un systéme vis-écrou, 
l'axe de l'élément décoratif étant en outre agencé pour au moins avoir une rotation autour de lui-méme limitée voire bloquée 
au moins lorsque le premier mobile coopére avec les premiers moyens d'actionnement fixes de sorte que la rotation du 
train d'engrenage entraine la translation de l'axe de l'élément décoratif. 


[0007] D'une maniére avantageuse, les premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif selon un mouvement de 
rotation autour de son propre axe comprennent un palpeur radial solidaire au moins en rotation de l'axe de l'élément 
décoratif, l'axe de l'élément décoratif et le palpeur radial étant montés libres en rotation sur l'élément entraineur circulaire, 
ledit palpeur radial étant agencé pour coopérer avec des deuxiémes moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie 
de l'élément entraineur et agencés pour modifier la distance entre le palpeur radial et l'axe central. 


[0008] De préférence, le mécanisme d'animation de l'invention comprend les premiers moyens d'entrainement de 
l'élément décoratif selon un mouvement de translation le long de son propre axe et les premiers moyens d'entrainement 
de l'élément décoratif selon un mouvement de rotation autour de son propre axe, ainsi que les premiers et deuxiémes 
moyens d'actionnement fixes. 


[0009] Le mécanisme d'animation de l'invention permet à un élément décoratif de pouvoir se déplacer selon différents 
mouvements combinés, créant ainsi une animation complexe. 


Description sommaire des dessins 


[0010] D'autres particularités et avantages ressortiront clairement de la description qui en est faite ci-aprés, à titre indicatif 
et nullement limitatif, en référence aux dessins annexés, dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective d'un mécanisme d'animation selon l'invention; 

la fig. 2 est une vue en perspective du dessous du mécanisme d'animation selon l'invention; 
la fig. 3 est une vue partielle en perspective du mécanisme d'animation selon l'invention; 

la fig. 4 est une vue en perspective du pont de rotor; 

la fig. 5 est une vue en perspective de la couronne d'entrainement; 


CH 714 938 A2 


la fig. 6 est une vue en perspective du rotor; 


la fig. 7 est une vue de dessus du cercle d’emboitage, des crémaillères internes à denture extérieure et des cré- 
maillères externes à denture intérieure; 


la fig. 8 est une vue de dessus du mécanisme d'animation de l'invention; 

la fig. 9 est une vue en coupe du premier mobile engrenant avec une crémaillére interne à denture extérieure; 
la fig. 10 est une vue en coupe du mécanisme d'animation selon une variante de l'invention; 

la fig. 11 est une vue en coupe du mécanisme d'animation selon une autre variante de l'invention, l'élément dé- 


coratif étant en position basse; 


la fig. 12 est une vue en coupe du mécanisme d'animation selon la variante de la fig. 11, l'élément décoratif étant 
en position haute; 


la fig. 13 est une vue de dessous de l'élément entraîneur; 
la fig. 14 est une vue en coupe du galet mobile; 
la fig. 15 est une vue des seconds moyens de commande du mécanisme de commande du mécanisme 


d'animation en position de fonctionnement; et 


la fig. 16 est une vue des seconds moyens de commande du mécanisme de commande du mécanisme 
d'animation en position de blocage du régulateur. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0011] En référence à la fig. 1, le mécanisme d'animation 1 d'un élément décoratif 2 d'une piéce d'horlogerie comprend 
un élément entraineur circulaire 35 agencé pour porter ledit élément décoratif 2. Dans l'exemple représenté ici, l'élément 
entraîneur circulaire 3 est dimensionné pour correspondre au cadran de la pièce d'horlogerie. Il est bien évident que, dans 
une autre variante non représentée, l'élément entraîneur circulaire pourrait être dimensionné pour n'occuper qu'une partie 
du cadran de la piéce d'horlogerie. Dans la variante représentée, l'élément entraineur circulaire 3 est évidé en son centre 
pour étre de forme annulaire. De ce fait, on utilisera dans la suite de la présente description indifféremment l'expression 
«élément entraineur circulaire» ou «élément entraineur annulaire», pour désigner la piéce de référence 3. 


[0012] D'une maniére avantageuse, l'élément entraineur circulaire 3 comprend un cadran mobile 4, une couronne 
d'entrainement 6, ainsi qu'un rotor 8 et un pont de rotor 10, de forme annulaire, comme le montrent plus particuliérement 
les fig. 4 à 6. Le rotor 8, le pont de rotor 10, la couronne d'entrainement 6 et le cadran mobile 4 sont superposés et sont 
montés solidaires les uns aux autres. La couronne d'entrainement 6 est disposée entre le cadran mobile 4 et le pont de 
rotor 10. En outre, comme le montrent les fig. 2, 3 et 9, l'élément entraîneur circulaire 3 comprend un pont d'automate 11 
assemblé sous le pont de rotor 10, le pont de rotor 10 et le pont d'automate 11 étant agencés pour embarquer l'élément 
décoratif 2 ainsi que ses moyens d'entrainement en rotation autour de son propre axe et en translation le long de son 
propre axe, appelés premiers moyens d'entrainement, comme cela sera décrit ci-aprés. Le pont d'automate 11 est fixé 
sous le pont de rotor et a une forme concentrique au rotor 8, afin de pouvoir étre au plus prés des moyens d'actionnement 
fixes prévus sur le báti dans la périphérie de l'élément entraineur 3, comme cela sera décrit ci-apres. 


[0013] Dans la variante ici représentée, la couronne d'entrainement 6 présente une denture intérieure 12 disposée sur 
son bord périphérique intérieur, dont le róle sera décrit ci-aprés. 


[0014] Le centre évidé de l'élément entraineur annulaire 3 est rempli par un cadran fixe 14 (cf. fig. 9), solidaire du báti, 
et traversé par l'axe de l'aiguillage (non représenté), permettant d'afficher les heures et les minutes. Le cadran fixe 14 
peut porter des éléments de décoration fixes 15, positionnés entiérement sur le cadran fixe 14 ou de maniére à étre 
partiellement au-dessus de l'élément entraineur annulaire 3. 


[0015] Conformément à l'invention, l'élément entraineur circulaire 3 est agencé pour étre mobile en rotation autour de 
son axe qui est perpendiculaire au plan défini par l'élément entraineur circulaire, ledit axe étant appelé axe central. L'axe 
central est de préférence paralléle à l'axe de l'aiguillage et il peut étre différent de l'axe de la boite de la piéce d'horlogerie. 
A cet effet, l'élément entraineur circulaire 3 est monté pivoté sur le báti de la piéce d'horlogerie. 


[0016] De préférence, l'élément entraineur circulaire 3 est maintenu radialement sur le báti par au moins deux galets 
montés le báti, l'un des galets étant fixe, l'autre galet étant mobile. Dans le présent exemple, et en référence aux fig. 13 et 
14, il est prévu trois galets 50, 52, positionnés à l'intérieur de l'élément entraîneur annulaire 3 à environ 120°, deux galets 
50 étant fixes et le troisiéme galet 52 étant mobile. Les deux galets fixes 50 sont montés pivotants sur une goupille 54 
fixée sur la planche 46, au contact du rotor 8. Le troisiéme galet mobile 52 est monté pivotant, autour d'un axe 55, sur un 
support 56 de galet mobile. Ledit support 56 de galet mobile est lui-méme monté pivotant sur la planche 46, autour d'un 
axe 57, permettant au galet mobile 52 de pouvoir venir au contact du rotor 8. Un ressort 58 de galet mobile est monté sur 
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le báti, son extrémité libre reposant sur un appui 60 prévu sur le support 56 de galet mobile. Le galet mobile 52 permet 
de rattraper les jeux de montage de l'élément entraíneur annulaire 3, annulant tout ballottement radial et garantissant un 
rendement optimum. 


[0017] L'élément entraîneur circulaire 3 est agencé pour coopérer avec des moyens d’entrainement en rotation (appelés 
deuxièmes moyens d’entrainement) autour de l’axe central. 


[0018] Avantageusement, lesdits deuxièmes moyens d'entraînement en rotation de l'élément entraîneur circulaire З au- 
tour de l’axe central sont agencés pour coopérer avec la couronne d’entraînement 6. Plus précisément, les deuxièmes 
moyens d'entraînement en rotation de l'élément entraîneur circulaire З autour de l'axe central comprennent un mobile 
24 d'un rouage de finissage coopérant avec un barillet (non représenté), source d'énergie pour alimenter le mécanisme 
d'animation. Ledit mobile 24 est disposé de préférence sur le báti à proximité du bord périphérique intérieur de la cou- 
ronne d'entrainement 6 de maniére à pouvoir engrener avec la denture intérieure 12 et entrainer en rotation la couronne 
d'entrainement 6, et ainsi l'ensemble des premiers moyens d'entrainement de l'élément entraîneur annulaire 3. Il est éga- 
lement prévu un renvoi de finissage 25 coopérant avec un régulateur de vitesse (non représenté). Ledit renvoi de finissage 
25 est disposé sur le báti de préférence à proximité du bord périphérique intérieur de la couronne d'entrainement 6 de 
maniére à pouvoir engrener avec la denture intérieure 12 et réguler la vitesse de rotation de la couronne d'entrainement 6, 
et ainsi de l'ensemble des éléments de l'élément entraineur annulaire 3. Il est bien évident qu'il est également possible de 
prévoir un train d'engrenage principal allant du barillet au régulateur de vitesse et un train d'engrenage secondaire allant 
du train principal au mécanisme d'animation. 


[0019] L'élément décoratif 2 est un objet tridimensionnel, et comprend au moins un corps 2a monté sur l'élément entrai- 
neur 3 au moyen d'un axe 16 solidaire dudit élément décoratif 2. Plus spécifiquement, l'axe 16 de l'élément décoratif 2 est 
monté libre autour d'un tube 17 coaxial à l'axe 16 et monté sur le pont d'automate 11 de l'élément entraineur 3 paralléle- 
ment à l'axe central. L'axe 16 est donc déporté et paralléle à l'axe central. L'axe 16 est donc perpendiculaire au plan défini 
par l'élément entraineur 3. Le corps 2a de l'élément décoratif est disposé de maniére à étre au-dessus du cadran mobile 
4, cóté utilisateur. Le cadran mobile 4, la couronne d'entrainement 6 et le pont de rotor 10 comportent respectivement une 
ouverture agencée pour laisser passer l'axe 16 de l'élément décoratif 2. 


[0020] L'élément décoratif 2 peut représenter tout type de personnage, une fleur, une pierre, un animal, tel qu'un poisson. 
[0021] Dans la variante représentée sur les fig. 11 et 12, l'élément décoratif 2 comprend un corps 2a monobloc. 


[0022] Dans l'exemple de l'invention, l'élément décoratif 2 est monté mobile en rotation autour de son propre axe 16 et 
mobile en translation le long de son propre axe 16, tout en étant mobile en rotation autour de l'axe central. 


[0023] A cet effet, l'élément décoratif 2 est entrainé en rotation autour de son axe 16 et en translation le long de son 
axe 16 par des premiers moyens d'entrainement en rotation autour de son propre axe 16 et en translation le long de son 
propre axe 16, lesdits premiers moyens d'entrainement en translation et en rotation de l'élément décoratif 2 par rapport 
à son propre axe 16 étant embarqués sur l'élément entraineur circulaire 3 et agencés pour coopérer avec des moyens 
d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur circulaire 3 de sorte que ledit élément décoratif 2 
tourne autour de son axe 16 et se déplace le long de son axe 16 tout en tournant autour de l'axe central. 


[0024] D'une maniére avantageuse, les premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif 2 selon un mouvement 
de translation le long de son propre axe 16 comprennent un train d'engrenage comprenant, dans l'exemple représenté, 
trois mobiles, à savoir un premier mobile 26 comprenant un premier pignon 26a et une premiére roue 26b agencée pour 
coopérer avec des premiers moyens d'actionnement fixes, tels qu'au moins une crémaillére à denture extérieure et une 
crémaillére à denture intérieure comme cela sera décrit ci-aprés, prévus dans la périphérie de l'élément entraineur 3, 
un mobile intermédiaire 28 comprenant un pignon intermédiaire 28a engrenant avec le premier pignon 26a et une roue 
intermédiaire 28b, et un dernier mobile 30 comprenant un dernier pignon 30a engrenant avec la roue intermédiaire 28b 
et une derniére roue 30b agencée pour coopérer avec l'axe 16 de l'élément décoratif 2. Ces trois mobiles 26, 28, 30 
sont montés pivotants sur l'élément entraineur circulaire 3, selon des axes paralléles à l'axe central et à l'axe 16. Plus 
spécifiquement, les trois mobiles 26, 28, 30 sont montés entre le pont d'automate 11 et le pont de rotor 10, de maniére 
à être embarqués sur l'élément entraîneur circulaire 3. 


[0025] D'une maniére avantageuse, le dernier mobile 30 et l'axe 16 de l'élément décoratif 2 sont agencés pour former 
un systéme vis-écrou. A cet effet, l'axe 16 de l'élément décoratif 2 présente une zone filetée 32 externe, par exemple à 
profil rectangulaire, et la derniére roue 30b du dernier mobile 30 présente un taraudage interne correspondant à la zone 
filetée 32, également à profil rectangulaire, ledit dernier mobile 30 étant monté autour de la zone filetée 32 de l'axe 16 
de l'élément décoratif 2. 


[0026] En outre, l'axe 16 de l'élément décoratif 2 est agencé pour avoir une rotation autour de lui-méme limitée voire 
bloquée au moins lorsque le premier mobile 26 coopére avec les premiers moyens d'actionnement fixes de sorte que la 
rotation du train d'engrenage entraíne la translation de l'axe 16 de l'élément décoratif 2. On utilise par exemple un montage 
avec un carré, créant un mécanisme de glissiére, comme cela sera décrit ci-dessous. L'utilisation du systéme vis-écrou 
et d'un carré permet de transformer un mouvement de rotation en un mouvement de translation selon lequel l'axe 16 de 
l'élément décoratif 2 se déplace le long de son axe 16 pendant que ledit élément décoratif 2 tourne autour de l'axe central. 
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[0027] Les premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif 2 selon un mouvement de rotation autour de son propre 
axe 16 comprennent un palpeur radial 34 solidaire au moins en rotation de l’axe 16 de l'élément décoratif 2, et comprenant 
un support de palpeur 34a d’axe parallèle à l'axe 16 de l'élément décoratif 2 et un élément palpeur 34b monté à l'extrémité 
d'un bras 34c faisant saillie radialement de la base du support de palpeur 34a. L'élément palpeur 34b peut étre par exemple 
un rubis chassé sur un axe 34d fixé à l'extrémité du bras 34c. 


[0028] Le support de palpeur 34a est monté sur l'axe 16 de l'élément décoratif au moyen d'un carré créant le mécanisme 
de glissiére, de sorte que le palpeur radial 34 est solidaire en rotation de l'axe 16 de l'élément décoratif 2 mais pas en 
translation, pour permettre la rotation de l'élément décoratif 2 autour de son propre axe 16 tout en autorisant la translation 
dudit élément décoratif 2 le long de son propre axe 16, comme déjà décrit ci-dessus. 


[0029] La base du support de palpeur 34a du palpeur radial 34 est disposée autour de la derniére roue 30b du dernier 
mobile 30 de sorte que le palpeur radial 34 et l'axe 16 de l'élément décoratif 2 sont montés libres en rotation sur l'élément 
entraineur 3, autour du tube 17. 


[0030] L'élément palpeur 34b du palpeur radial 34 est agencé pour coopérer avec des deuxiémes moyens d'actionnement 
fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraîneur 3 et agencés pour modifier la distance entre lesdits deuxièmes 
moyens d'actionnement fixes et l'axe 16 de l'élément décoratif obligeant le bras 34c à se déplacer en pivotant et ainsi faire 
tourner le palpeur radial 34 et l'axe 16 de l'élément décoratif 2. 


[0031] D'une maniére avantageuse, et en référence aux fig. 7 et 8, les deuxiémes moyens d'actionnement fixes com- 
prennent une came 36 concentrique à l'élément entraineur 3 et montée fixe sur le báti. De préférence, la came 36 est 
intégrée à un cercle d’emboitage 22 à l'intérieur duquel le mouvement d'horlogerie comprenant le mécanisme d'animation 
de l'invention sera positionné. 


[0032] De préférence, ladite came 36 présente un profil ondulé agencé pour coopérer avec l'élément palpeur 34b du 
palpeur radial 34 de maniére à rapprocher puis éloigner le point de contact de l'élément palpeur 34b du centre de la came 
36 et ainsi créer un mouvement de rotation oscillatoire. 


[0033] En outre, comme le montrent les fig. 2 et 8, il est prévu, sur le pont de rotor 10, un ressort de palpeur radial 38 
coopérant avec une bascule intermédiaire 40 agencée pour maintenir l'élément palpeur 34b constamment au contact du 
profil de la came 36. A cet effet, la bascule intermédiaire 40 présente à son extrémité libre un bec 42 agencé pour appuyer 
sur le bras 34c du palpeur radial 34. 


[0034] Dans une autre variante de l'invention oü l'élément de décoration n'est animé que du seul mouvement de rotation 
autour de son axe, le palpeur radial et l'axe de l'élément décoratif peuvent étre solidaires ou monobloc. 


[0035] D'une maniére avantageuse, les premiers moyens d'actionnement fixes qui coopérent avec la premiére roue 26b 
du premier mobile 26 sont agencés pour créer un mouvement de translation alternatif. De préférence, et en référence aux 
fig. 7 et 9, les premiers moyens d'actionnement fixes comprennent au moins une premiére crémaillére interne 44 à denture 
extérieure, disposée au plus prés de l'axe central, la denture extérieure étant positionnée en direction du premier mobile 
26, etune deuxiéme crémaillére externe 45 à denture intérieure, disposée au plus loin de l'axe central, la denture intérieure 
étant positionnée en direction du premier mobile 26. Les crémailléres internes 44 et externes 45 sont concentriques à 
l'élément entraineur 3 et montées fixes sur un báti, soit ici le cercle d'emboitage 22, dans la périphérie de l'élément 
entraineur 3 de maniére à étre positionnées de part et d'autre du premier mobile 26. 


[0036] Les crémailléres internes 44 et externes 45 sont réparties alternativement sur le pourtour du cercle d'emboitage 
22 pour que leur denture respective extérieure et intérieure coopére alternativement avec la premiére roue 26b du premier 
mobile 26 lorsque l'élément entraineur tourne autour de l'axe central de maniére à faire tourner le train d'engrenage 
dans un sens puis dans l'autre, de sorte que l'élément décoratif 2 se rapproche et s'écarte alternativement de l'élément 
entraineur 3 selon un mouvement de translation le long de son propre axe 16. 


[0037] L'utilisation du systéme vis-écrou et d'un carré permet de transformer un mouvement de rotation alternatif en un 
mouvement de translation alternatif selon lequel l'axe 16 de l'élément décoratif 2 monte jusqu'à une position haute comme 
le montre la fig. 12 ou descend jusqu'à une position basse comme le montre la fig. 11, pendant que ledit élément décoratif 
2 tourne autour de l'axe central. 


[0038] La denture de la premiére roue 26b est calculée de sorte qu'à la fin de l'engrénement avec une crémaillére, la 
première roue 26b se trouve dans une bonne position pour l'engrénement avec la crémaillère suivante. 


[0039] En outre, comme représenté sur les fig. 2 et 9, il est prévu un ressort 48 agencé pour s'appuyer sur le premier 
mobile 26 afin de le freiner légérement en permanence et ainsi éviter tout ballotement dú aux jeux d'engrenage. 


[0040] Les rapports des trois mobiles 26, 28, 30 sont choisis pour multiplier l'angle de rotation effectué par le premier 
mobile 26. Ces rapports dépendent de la valeur de la course axiale de l'élément décoratif 2 désirée ainsi que de la longueur 
des crémailléres. 


[0041] Dans la variante représentée sur les fig. 3 et 10, l'élément décoratif 2 comprend un corps constitué de deux 
éléments, le corps 2a en lui-méme, ainsi qu'une téte 2b. Le corps 2a est animé du mouvement de translation alternatif le 
long de son propre axe et du mouvement de rotation oscillatoire autour de son propre axe, de la méme maniére que le 
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corps 2a monobloc de la variante des fig. 11 et 12. Les éléments identiques sont représentés avec les mémes références. 
Dans cette variante, la téte 2b comprend une plate-forme 70 sur laquelle le corps 2a est monté libre en rotation, ladite 
plate-forme 70 étant insérée entre le corps 2a et l'axe 16 de l'élément décoratif, de sorte que la plate-forme 70 repose 
sur l'axe 16, toujours solidaire du corps 2a. 


[0042] La téte 2b comprend également un axe 72 paralléle à l'axe 16 et monté coulissant dans une ouverture prévue 
respectivement dans le cadran mobile 4, la couronne d'entrainement 6 et le pont de rotor 10. Le tube 72 et ladite ouverture 
sont préférence de forme circulaire, de maniére à empécher la rotation de la téte 2b autour de l'axe 72. Ainsi, la téte 2b est 
fixe en rotation par rapport au corps 2a, donnant l'impression que le corps 2a est articulé par rapport à la téte 2b lorsque 
ledit corps 2a est animé du mouvement de rotation oscillatoire autour de son propre axe. 


[0043] La téte 2b n'est animée que du seul mouvement de translation alternatif par rapport à l'axe 16, en association 
avec le corps 2a. Lorsque le corps 2a est animé du mouvement de translation alternatif le long de son propre axe 16 
comme décrit ci-dessus, l'axe 16, lors de sa montée, appuie sur la plate-forme 70 et la pousse vers le haut, en máme 
temps que le corps 2a. La téte 2b monte concomitamment avec le corps 2a. Lors de sa descente, l'axe 16 solidaire du 
corps 2a raméne vers le bas ledit corps 2a qui appuie sur la plate-forme 70 et la pousse vers le bas. Ainsi, la téte 2b 
descend concomitamment avec le corps 2a. 


[0044] L'élément entraineur 3 du mécanisme d'animation peut étre alimenté en énergie par au moins un accumulateur 
d'énergie autonome, tel qu'un barillet, indépendant de l'accumulateur d'énergie du mouvement, sa vitesse étant régulée 
par un régulateur. Le barillet est agencé pour étre relié cinématiquement au mobile 24 du rouage de finissage et le régu- 
lateur est relié cinématiquement au renvoi de finissage 25. 


[0045] Avantageusement, le mécanisme d'animation de l'invention peut étre mis en mouvement et arrété par un méca- 
nisme de commande indépendant du mouvement de la piéce d'horlogerie. 


[0046] D'une maniére avantageuse, un tel mécanisme de commande comprend des moyens de commande agencés pour 
exercer deux fonctions, à savoir des premiers moyens de commande agencés pour exercer une premiére fonction consis- 
tant à mettre en marche (GO) et arréter (STOP) le mécanisme d'animation à la demande d'un utilisateur, et des seconds 
moyens de commande agencés pour exercer une seconde fonction consistant à arréter le mécanisme d'animation lorsque 
l'énergie de l'accumulateur d'énergie autonome est trop faible pour garantir une bonne vitesse et un bon fonctionnement 
du mécanisme d'animation, et que l'énergie restante atteint un seuil d'énergie déterminé. Cette seconde fonction permet 
au mécanisme d'animation de s'arréter tout seul même si l'utilisateur n'a pas donné d'ordre STOP. 


[0047] Pour exercer la premiére fonction STOP & GO, les premiers moyens de commande du mécanisme de commande 
peuvent comprendre une couronne poussoir pourvue d'un bouton poussoir STOP & GO, une roue à colonnes apte à 
évoluer entre une position STOP d'arrét du mécanisme d'animation et une position GO de mise en marche du mécanisme 
d'animation, ladite roue à colonnes coopérant d'une part avec une bascule d'actionnement actionnée par le bouton pous- 
soir et d'autre part avec une premiére bascule de blocage agencée pour palper les positions STOP et GO de la roue à 
colonnes et évoluer entre une position de blocage du régulateur, en bloquant par exemple le renvoi de finissage 25 relié 
cinématiquement au régulateur, lorsque la position STOP de la roue à colonnes est palpée, et une position de fonction- 
nement dans laquelle ledit renvoi de finissage 25 n'est pas bloqué, et donc le régulateur est libre, lorsque la position GO 
de la roue à colonnes est palpée. 


[0048] Pour exercer la seconde fonction d'arrét lorsque l'énergie du barillet devient insuffisante, les seconds moyens de 
commande du mécanisme de commande peuvent comprendre, comme représenté sur les fig. 15 et 16, une seconde 
bascule de blocage 80 agencée pour évoluer entre une position de fonctionnement (cf. Figure 15) dans laquelle le renvoi de 
finissage 25 relié cinématiquement au régulateur de vitesse n'est pas bloqué, de sorte que le régulateur est libre, lorsque 
l'énergie de l'accumulateur est supérieure à un seuil déterminé, et une position de blocage du régulateur (cf. Figure 16), 
en bloquant par exemple ledit renvoi de finissage 25, lorsque l'énergie de l'accumulateur atteint ledit seuil déterminé. A 
cet effet, il est prévu un doigt de réserve de marche 82 monté solidaire sur un mobile d'affichage de réserve de marche 
84 relié cinématiquement à l'accumulateur d'énergie, ledit doigt de réserve de marche 82 étant agencé pour appuyer sur 
une goupille 86 prévue sur la seconde bascule de blocage 80, lorsque le seuil déterminé d'énergie est atteint. Lorsque le 
doigt de réserve de marche 82 appuie sur la goupille 86, la seconde bascule de blocage 80 bascule autour de son axe 
88 en position de blocage pour venir bloquer le renvoi de finissage 25 comme montré sur la fig. 16. Quand l'accumulateur 
d'énergie est remonté, et que l'énergie de l'accumulateur redevient supérieure au seuil déterminé, le doigt de réserve de 
marche 82 entraîné par le mobile de réserve de marche 84 s'écarte de la goupille 86 de sorte que la seconde bascule 
de blocage 80 s'éloigne du renvoi de finissage 25 pour retrouver sa position de fonctionnement comme montré sur la 
fig. 15. Il est prévu un ressort 90 dont l'extrémité libre coopére avec une goupille 92 prévue sur la seconde bascule de 
blocage 80 pour faire basculer ladite seconde bascule de blocage 80 et la ramener en position de fonctionnement lorsque 
le doigt de réserve de marche 82 n'appuie plus sur la goupille 86. Un tel mécanisme de commande permet au mécanisme 
d'animation de redémarrer sans délai dés que l'utilisateur commence à remonter l'accumulateur d'énergie dans le cas oü 
le bouton poussoir est en position GO. 


[0049] Pour faire fonctionner le mécanisme d'animation selon l'invention, le mécanisme de commande est actionné par 
appui sur le bouton-poussoir en position GO. L'élément entraineur 3 est alors mis en rotation par l'intermédiaire du mo- 
bile 24 alimenté par l'accumulateur d'énergie et engrenant avec la couronne d'entrainement 6. L'élément entraineur S 
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embarque avec lui l'élément décoratif 2, les premiers moyens dentrainement 26, 28, 30 qui actionnent l'élément décoratif 
selon un mouvement de translation le long de son propre axe 16 et les premiers moyens d’entrainement 34 qui actionnent 
l'élément décoratif selon un mouvement de rotation autour de son propre axe 16. 


[0050] Lorsque la première roue 26b du train d'engrenage embarqué sur l'élément entraîneur 3 passe devant l'une des 
crémaillères internes 44, la première roue 26b tourne dans un sens, entraînant la rotation du premier pignon 26a, puis 
des mobiles 28 et 30. La rotation de la dernière roue 30b entraîne la translation de l'axe 16 dans une direction et donc la 
translation de l'élément décoratif 2 dans la méme direction, du fait du système vis-écrou et du carré. En même temps, le 
palpage par roulement ou frottement de l'élément palpeur 34b sur le profil de la came 36 entraîne la rotation oscillatoire de 
l'élément de décoration 2 autour de son axe 16, de sorte que l'élément de décoration 2 est animé d'un mouvement combiné 
complexe comprenant un mouvement de translation dans une direction le long de son propre axe 16, un mouvement de 
rotation oscillatoire le long de son propre axe 16, tout en tournant autour de l'axe central. 


[0051] Lorsque la premiére roue 26b du train d'engrenage embarqué sur l'élément entraineur 3 passe devant l'une des 
crémailléres externes 45, la premiére roue 26b tourne dans l'autre sens, entrainant la rotation du premier pignon 26a, 
puis des mobiles 28 et 30. La rotation de la derniére roue 30b entraine la translation de l'axe 16 dans l'autre direction et 
donc la translation de l'élément décoratif 2 dans cette autre direction, du fait du systéme vis-écrou et du carré. Toujours 
en méme temps, le palpage par roulement ou frottement de l'élément palpeur 34b sur le profil de la came 36 entraine la 
rotation oscillatoire de l'élément de décoration 2 autour de son axe 16, de sorte que l'élément de décoration 2 est animé 
d'un mouvement combiné complexe comprenant un mouvement de translation dans l'autre direction le long de son propre 
axe 16, un mouvement de rotation oscillatoire le long de son propre axe 16, tout en tournant autour de l'axe central. 


[0052] Lorsque la premiére roue 26b du train d'engrenage embarqué sur l'élément entraineur 3 ne rencontre aucune 
crémaillére 44, 45, l'axe 16 n'est plus entrainé en translation, et l'élément de décoration 2 est animé d'un mouvement 
combiné comprenant un mouvement de rotation oscillatoire le long de son propre axe 16, tout en tournant autour de l'axe 
central. 


[0053] Ainsi pour un tour autour de l'axe central avec l'élément entraineur 3, l'élément de décoration 2 est animé d'un 
mouvement combiné complexe comprenant plusieurs mouvements de montée et de descente le long de son propre axe 
16 et un mouvement de rotation oscillatoire le long de son propre axe 16. 


[0054] L'invention n'est pas limitée à l'exemple décrit. Notamment, un seul des mouvements de rotation autour de l'axe 
de l'élément décoratif ou de translation le long de l'élément décoratif peut étre mis en oeuvre. 


Revendications 


1. Mécanisme d'animation d'un élément décoratif (2) d'une piéce d'horlogerie, caractérisé en ce que ledit mécanisme 
d'animation comprend un élément entraíneur (3) circulaire agencé pour étre mobile en rotation autour d'un axe central, 
ledit élément décoratif (2) étant monté sur l'élément entraineur (3) au moyen d'un axe (16) solidaire dudit élément 
décoratif et paralléle à l'axe central, et des premiers moyens d'entrainement dudit élément décoratif (2) selon un 
mouvement de rotation autour de son propre axe (16) et/ou selon un mouvement de translation le long de son propre 
axe (16), lesdits premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif (2) étant embarqués sur l'élément entraineur 
(3) et agencés pour coopérer avec des moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur 
(3) de sorte que ledit élément décoratif (2) tourne autour de son axe (16) et/ou se déplace le long de son axe (16) 
tout en tournant autour de l'axe central. 


2. Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisé en ce que les premiers moyens d'entrainement de 
l'élément décoratif (2) selon un mouvement de translation le long de son propre axe (16) comprennent un train 
d'engrenage comprenant au moins un premier mobile (26) agencé pour coopérer avec des premiers moyens 
d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur (3), et un dernier mobile (30), ledit dernier mo- 
bile (30) et l'axe (16) de l'élément décoratif (2) étant agencés pour former un système vis-écrou, l'axe (16) de l'élément 
décoratif (2) étant en outre agencé pour avoir une rotation autour de lui-méme limitée au moins lorsque le premier 
mobile (26) coopére avec les premiers moyens d'actionnement fixes de sorte que la rotation du train d'engrenage 
entraine la translation de l'axe (16) de l'élément décoratif (2). 


3. Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les premiers moyens 
d'entrainement de l'élément décoratif (2) selon un mouvement de rotation autour de son propre axe (16) comprennent 
un palpeur radial (34) solidaire au moins en rotation de l'axe (16) de l'élément décoratif (2), l'axe (16) de l'élément 
décoratif (2) et le palpeur radial (34) étant montés libres en rotation sur l'élément entraineur (3), ledit palpeur radial 
(34) étant agencé pour coopérer avec des deuxiémes moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de 
l'élément entraíneur (3) et agencés pour modifier la distance entre lesdits deuxiemes moyens d'actionnement fixes 
et l'axe (16) de l'élément décoratif (2). 


4. Mécanisme d'animation selon les revendications 2 et 3, caractérisé en ce qu'il comprend les premiers moyens 
d'entrainement de l'élément décoratif (2) selon un mouvement de translation le long de son propre axe (16) et les 
premiers moyens d'entrainement de l'élément décoratif (2) selon un mouvement de rotation autour de son propre 
axe (16), le palpeur radial (34) étant disposé autour du dernier mobile (30) et étant solidaire en rotation de l'axe (16) 


10. 


11. 


12. 
13. 


14. 


15. 


16. 
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de l'élément décoratif (2) au moyen d'un carré pour permettre la rotation de l'élément décoratif (2) autour de son 
propre axe (16) tout en autorisant la translation dudit élément décoratif (2) le long de son propre axe (16), ainsi que 
les premiers et deuxiémes moyens d'actionnement fixes. 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications 2 et 4, caractérisé en ce que l'axe (16) de l'élément décoratif 
(2) présente une zone filetée (32) externe et le dernier mobile (30) présente un taraudage interne correspondant et 
est monté autour de ladite zone filetée (32) de l'axe (16) de l'élément décoratif (2). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications 2 et 4, caractérisé en ce que les premiers moyens 
d'actionnement fixes sont agencés pour créer un mouvement de translation alternatif. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 6, caractérisé en ce que les premiers moyens d'actionnement fixes 
comprennent au moins une premiére crémaillére interne (44) à denture extérieure et une deuxiéme crémaillére ex- 
terne (45) à denture intérieure concentriques à l'élément entraineur (3) et montées fixes sur un báti dans la périphérie 
de l'élément entraineur (3) de part et d'autre du premier mobile (26), lesdites premiére crémaillére interne (44) et 
deuxiéme crémaillére externe (45) étant réparties alternativement pour que leur denture respective coopére alterna- 
tivement avec le premier mobile (26) de sorte que l'élément décoratif (2) se déplace le long de son axe (16) en se 
rapprochant et en s'écartant alternativement de l'élément entraíneur (3). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications 3 et 4, caractérisé en ce que les deuxiémes moyens 
d'actionnement fixes comprennent une came (36) concentrique à l'élément entraineur (3) et montée fixe sur un báti, 
ladite came (36) présentant un profil ondulé agencé pour coopérer avec le palpeur radial (34) pour créer un mouve- 
ment de rotation oscillatoire. 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'élément entraineur (3) 
est évidé en son centre pour étre de forme annulaire et comprend une couronne d'entrainement (6). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 9, caractérisé en ce qu'il comprend des deuxièmes moyens 
d'entrainement en rotation de l'élément entraineur (3) autour de l'axe central agencés pour coopérer avec la couronne 
d'entrainement (6). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'élément entraíneur (3) 
est maintenu radialement par au moins deux galets (50, 52) montés sur un báti, l'un des galets étant fixe, l'autre 
galet étant mobile. 


Piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 12, caractérisée en ce qu'elle comprend au moins un accumulateur d'énergie 
pour alimenter en énergie le mécanisme d'animation, un régulateur de la vitesse du mécanisme d'animation, et un 
mécanisme de commande du mécanisme d'animation, ledit mécanisme de commande comprenant des premiers 
moyens de commande agencés pour mettre en marche et arréter le mécanisme d'animation à la demande d'un 
utilisateur, et des seconds moyens de commande agencés pour arréter le mécanisme d'animation lorsque l'énergie 
restante de l'accumulateur d'énergie atteint un seuil d'énergie déterminé. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 13, caractérisée en ce que les premiers moyens de commande du méca- 
nisme de commande comprennent un bouton poussoir, une roue à colonnes coopérant avec ledit bouton poussoir 
pour évoluer entre une position STOP d'arrét du mécanisme d'animation et une position GO de mise en marche du 
mécanisme d'animation, et une premiére bascule de blocage agencée pour palper la position STOP et la position 
GO de la roue à colonnes et évoluer entre une position de blocage du régulateur lorsque la position STOP de la roue 
à colonnes est palpée, et une position de fonctionnement dans laquelle ledit régulateur est libre lorsque la position 
GO de la roue à colonnes est palpée. 


Piéce d'horlogerie selon l'une des revendications 13 à 14, caractérisée en ce que les seconds moyens de commande 
du mécanisme de commande comprennent une seconde bascule de blocage (80) agencée pour évoluer entre une 
position de fonctionnement dans laquelle le régulateur est libre, lorsque l'énergie de l'accumulateur est supérieure 
à un seuil déterminé, et une position de blocage du régulateur lorsque l'énergie de l'accumulateur atteint ledit seuil 
déterminé. 

Piéce d'horlogerie selon la revendication 15, caractérisée en ce qu'elle comprend un doigt de réserve de marche 
(82) monté solidaire sur un mobile d'affichage de réserve de marche (84) relié cinématiquement à l'accumulateur 
d'énergie, ledit doigt de réserve de marche (82) étant agencé pour appuyer sur la seconde bascule de blocage (80) 
lorsque le seuil déterminé d'énergie est atteint et amener ladite bascule de blocage (80) dans sa position de blocage 
du régulateur. 
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Fig. 9 
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Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention se rapporte à un mécanisme d’animation d'un élément décoratif d'une pièce d’horlogerie, ledit élément 
décoratif comprenant au moins deux faces de décoration disposées autour d'un axe définissant l'axe dudit élément dé- 
coratif. 


Arrière-plan de l’invention 


[0002] Un tel mécanisme d'animation est décrit par exemple dans le brevet CH 684 814. L'élément décoratif est constitué 
d’un plot rotatif autour de son axe et présentant la forme d’un cube ou d’un prisme droit triangulaire, dont les faces dispo- 
sées autour de l’axe de rotation sont serties de pierres précieuses variées, de différentes couleurs. La pièce d’horlogerie 
comprend par exemple douze plots, chacun des plots correspondant à un point horaire du tour d'heures. Les plots sont 
entrainés en rotation autour de leurs axes respectifs au moyen d'une couronne rotative de maniére à faire apparaitre 
successivement les faces des plots permettant de donner au tour d'heure un aspect différent. Toutefois, avec un tel mé- 
canisme, l'animation est limitée, les plots n'étant mobiles que selon un seul mouvement autour de leur axe respectif. 


Résumé de l'invention 


[0003] Le but de la présente invention est de pallier les inconvénients cités précédemment en proposant un mécanisme 
d'animation de piéce d'horlogerie permettant de déplacer un élément décoratif selon différents mouvements combinés 
afin de créer une animation complexe et captivante. 


[0004] A cet effet, l'invention se rapporte à un mécanisme d'animation d'un élément décoratif d'une piéce d'horlogerie, 
ledit élément décoratif comprenant au moins deux faces de décoration et disposées autour d'un axe définissant l'axe dudit 
élément décoratif. 


[0005] Selon l'invention, ledit mécanisme d'animation comprend un élément entraineur circulaire agencé pour étre mobile 
en rotation autour d'un axe central et comportant une ouverture agencée pour laisser apparaitre l'une des faces de déco- 
ration de l'élément décoratif et dans laquelle ledit élément décoratif est monté mobile en rotation autour de son axe, et 
des premiers moyens d'entrainement en rotation dudit élément décoratif autour de son axe embarqués sur l'élément en- 
traineur circulaire et agencés pour coopérer avec des moyens d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément 
entraineur circulaire de sorte que ledit élément décoratif tourne autour de son axe pour présenter successivement dans 
l'ouverture de l'élément entraineur circulaire ses faces de décoration tout en tournant autour de l'axe central. 


[0006] Le mécanisme d'animation de l'invention permet à un élément décoratif de se déplacer selon deux mouvements 
combinés, créant ainsi une animation complexe. 


Description sommaire des dessins 


[0007] D'autres particularités et avantages ressortiront clairement de la description qui en est faite ci-aprés, à titre indicatif 
et nullement limitatif, en référence aux dessins annexés, dans lesquels: 


la fig. 1 est une vue en perspective d'un mécanisme d'animation selon l'invention; 

la fig. 2 est une vue de dessus du mécanisme d'animation selon l'invention, le cadran mobile ayant été retiré; 
la fig. 3 est une vue en perspective de l'élément entraineur circulaire et de l'élément décoratif; 

la fig. 4 est une vue en perspective du pont de rotor; 

la fig. 5 est une vue en perspective de la couronne d'entrainement; 

la fig. 6 est une vue en perspective du rotor; 

la fig. 7 est une vue de dessus de la came fixe et de la croix de Malte; 

la fig. 8 est une vue en coupe de l'élément entraineur circulaire et de l'élément décoratif; 

la fig. 9 est une vue en coupe de l'élément entraineur circulaire avec la croix de Malte et de la came fixe; 
la fig. 10 est une vue en coupe du galet mobile 

la fig. 11 est une vue des seconds moyens de commande du mécanisme de commande du mécanisme 


d'animation en position de fonctionnement; et 
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la fig. 12 est une vue des seconds moyens de commande du mécanisme de commande du mécanisme 
d'animation en position de blocage du régulateur. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0008] En référence à la fig. 1, le mécanisme d’animation 1 d'un élément décoratif 2 d'une pièce d’horlogerie comprend 
un élément entraîneur circulaire 33 agencé pour porter ledit élément décoratif 2. Dans l'exemple représenté ici, l'élément 
entraîneur circulaire 3 est dimensionné pour correspondre au cadran de la pièce d’horlogerie. Il est bien évident que, dans 
une autre variante non représentée, l'élément entraîneur circulaire pourrait être dimensionné pour n’occuper qu’une partie 
du cadran de la pièce d'horlogerie. Dans la variante représentée, l'élément entraîneur circulaire 3 est évidé en son centre 
pour être de forme annulaire. De ce fait, on utilisera dans la suite de la présente description indifféremment l'expression 
«élément entraîneur circulaire» où «élément entraîneur annulaire», pour désigner la pièce de référence 3. 


[0009] D'une manière avantageuse, l'élément entraîneur circulaire 3 comprend un cadran mobile 4, une couronne 
d'entrainement 6, ainsi qu'un rotor 8 et un pont de rotor 10, de forme annulaire, comme le montrent plus particulièrement 
les fig. 4 à 6. Le rotor 8, le pont de rotor 10, la couronne d'entrainement 6 et le cadran mobile 4 sont superposés et sont 
montés solidaires les uns aux autres. La couronne d'entrainement 6 est disposée entre le cadran mobile 4 et le pont de 
rotor 10. 


[0010] Dans la variante ici représentée, la couronne d'entrainement 6 présente une denture intérieure 12 disposée sur 
son bord périphérique intérieur, dont le róle sera décrit ci-aprés. 


[0011] Le cadran mobile 4, la couronne d'entrainement 6, le rotor 8 et le pont de rotor 10 sont agencés pour porter 
l'élément décoratif 2 et ses moyens d'entrainement en rotation, appelés premiers moyens d'entrainement, comme cela 
sera décrit ci-aprés. 


[0012] Le centre évidé de l'élément entraîneur annulaire 3 est rempli par un cadran fixe 14 (cf. fig. 9), solidaire du bâti, 
et traversé par l'axe de l'aiguillage (non représenté), permettant d'afficher les heures et les minutes. Le cadran fixe 14 
peut porter des éléments de décoration fixes 15, positionnés entiérement sur le cadran fixe 14 ou de maniére à étre 
partiellement au-dessus de l'élément entraineur annulaire 3. 


[0013] En référence aux fig. 2, 3 et 8, l'élément décoratif 2 comprend au moins deux faces de décoration disposées autour 
d'un axe 16 définissant l'axe de rotation dudit élément décoratif 2. 


[0014] De préférence, les faces de décoration de l'élément décoratif 2 sont décorées différemment les unes des autres 
afin de présenter un aspect visuel différent. 


[0015] Avantageusement, l'élément décoratif 2 comprend un porte-pierres 18 portant des pierres 20 constituant les faces 
de décoration de l'élément décoratif 2 et un élément de finition 21 disposé sur le cadran mobile 4 et entourant le porte- 
pierres 18. 


[0016] Dans l'exemple représenté, le porte-pierres 18 présente trois faces de décoration 18a disposées sensiblement à 
120? les unes des autres autour de l'axe 16, chaque face 18a étant occupée par une pierre 20, ainsi que deux faces 18b 
paralléles traversées perpendiculairement par ledit axe 16. 


[0017] Avantageusement, les pierres 20 sont de couleurs différentes pour constituer trois faces de décoration 18a diffé- 
rentes les unes des autres. On pourra utiliser par exemple des pierres précieuses, telles que le rubis, l'émeraude et le 
diamant. 


[0018] Conformément à l'invention, l'élément entraineur circulaire 3 est agencé pour étre mobile en rotation autour de 
son axe qui est perpendiculaire au plan défini par l'élément entraineur circulaire, ledit axe étant appelé axe central. L'axe 
central est de préférence paralléle à l'axe de l'aiguillage, et il peut étre différent de l'axe de la boite de la piéce d'horlogerie. 
A cet effet, l'élément entraineur circulaire 3 est monté pivoté sur un báti 22 de la piéce d'horlogerie. 


[0019] De préférence, l'élément entraineur circulaire 3 est maintenu radialement sur le bati 22 par au moins deux galets 
montés sur le báti, l'un des galets étant fixe, l'autre galet étant mobile. Dans le présent exemple, et en référence aux fig. 
2 et 10, il est prévu trois galets 50, 52, positionnés à l'intérieur de l'élément entraîneur annulaire 3 à environ 120°, deux 
galets 50 étant fixes et le troisiéme galet 52 étant mobile comme définis ci-aprés. Les deux galets fixes 50 sont montés 
pivotants sur une goupille 54 fixée sur la planche 46, au contact du rotor 8. Le troisiéme galet mobile 52 est monté pivotant, 
autour d'un axe 55, sur un support 56 de galet mobile. Ledit support 56 de galet mobile est lui-méme monté pivotant sur 
la planche 46, autour d'un axe 57, permettant au galet mobile 52 de pouvoir venir au contact du rotor 8. Un ressort 58 de 
galet mobile est monté sur le báti, son extrémité libre reposant sur un appui 60 prévu sur le support 56 de galet mobile. Le 
galet mobile 52 permet de rattraper les jeux de montage de l'élément entraineur annulaire 3, annulant tout ballottement 
radial et garantissant un rendement optimum. 


[0020] L'élément entraineur circulaire 3 est agencé pour coopérer avec des moyens d'entrainement en rotation (appelés 
deuxièmes moyens d'entrainement) autour de l'axe central. 


[0021] Avantageusement, lesdits deuxièmes moyens d'entrainement en rotation de l'élément entraîneur circulaire 3 au- 
tour de l'axe central sont agencés pour coopérer avec la couronne d'entrainement 6. Plus précisément, les deuxiémes 
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moyens d’entrainement en rotation de l'élément entraîneur circulaire 3 autour de l'axe central comprennent un mobile 
24 d'un rouage de finissage coopérant avec un barillet (non représenté), source d'énergie pour alimenter le mécanisme 
d'animation. Ledit mobile 24 est disposé de préférence sur le báti à proximité du bord périphérique intérieur de la cou- 
ronne d'entrainement 6 de maniére à pouvoir engrener avec la denture intérieure 12 et entrainer en rotation la couronne 
d'entrainement 6, et ainsi l'ensemble des premiers moyens d'entrainement de l'élément entraineur annulaire 3. ll est éga- 
lement prévu un renvoi de finissage 25 coopérant avec un régulateur de vitesse (non représenté). Ledit renvoi de finissage 
25 est disposé sur le báti de préférence à proximité du bord périphérique intérieur de la couronne d'entrainement 6 de 
maniére à pouvoir engrener avec la denture intérieure 12 et réguler la vitesse de rotation de la couronne d'entrainement 6, 
et ainsi de l'ensemble des éléments de l'élément entraineur annulaire 3. Il est bien évident qu'il est également possible de 
prévoir un train d'engrenage principal allant du barillet au régulateur de vitesse et un train d'engrenage secondaire allant 
du train principal au mécanisme d'animation. 


[0022] L'élément entraineur circulaire 3, et plus particulierement la couronne d'entrainement 6, comporte une ouverture 
26 agencée pour laisser apparaitre l'une des faces de décoration 18a de l'élément décoratif 2 et dans laquelle ledit élément 
décoratif 2 est monté mobile en rotation autour de son axe 16. A cet effet, le porte-pierres 18 est monté libre en rotation 
autour de l'axe 16 et ledit axe 16 est maintenu sur la couronne d'entrainement 65 entre le pont de rotor 10 et le cadran 
mobile 4, comme le montre la fig. 8, par ses extrémités 16a qui présentent chacune un méplat disposé dans un logement 
26a correspondant formé dans l'ouverture 26 comme le montre la fig. 5. Le pont de rotor 10 présente i également une 
ouverture 28, disposée en regard de l'ouverture 26, et dans laquelle la partie non-apparente du porte-pierres 18 se loge 
et est libre de circuler. 


[0023] L'axe 16 est donc disposé ici dans un plan perpendiculaire à l'axe central. Selon une autre variante, la construction 
peut étre modifiée pour i prévoir un axe 16 incliné. En outre, l'axe 16 peut étre disposé radialement ou non à l'axe central. 


[0024] L'élément décoratif 2 est entrainé en rotation autour de son axe 16 par des premiers moyens d'entrainement en 
rotation embarqués sur l'élément entraineur annulaire 3 et agencés pour coopérer avec des moyens d'actionnement fixes 
prévus dans la périphérie de l'élément entraineur annulaire 3 de sorte que ledit élément décoratif 2 tourne autour de son 
axe 16 pour présenter successivement dans l'ouverture 26 de l'élément entraineur circulaire 3 ses faces de décoration 
18a tout en tournant autour de l'axe central. 


[0025] D'une maniére avantageuse, les premiers moyens d'entrainement comprennent une croix de Malte 30 agencée 
pour coopérer avec les moyens d'actionnement fixes et un train d'engrenage, comprenant au moins un premier renvoi 32 
et un second renvoi 34, reliant cinématiquement ladite croix de Malte 30 à l'élément décoratif 2. 


[0026] En référence à la fig. 8, le premier renvoi 32 repose sur l'une des faces 18b du porte-pierres 18a et comprend un axe 
creux 32a monté traversant dans le porte-pierres 18 coaxialement à l'axe 16. Ledit axe 32a est solidaire du porte-pierres 
18a, et est monté pivotant autour de l'axe 16, de sorte que le porte-pierres 18, solidaire du premier renvoi 32, tourne avec 
ledit premier renvoi 32 et son axe 32a autour de l'axe 16, soit ici dans un plan perpendiculaire à l'axe central. 


[0027] Le second renvoi 34 est monté solidaire sur la croix de Malte 30. Comme le montrent les fig. 8 et 9, la croix de Malte 
30 et le second renvoi 34 sont montés ensemble pivotants sur l'élément entraineur circulaire 3, selon un axe paralléle à 
l'axe central. Plus spécifiquement, la croix de Malte 30 et le second renvoi 34 sont montés ensemble entre le rotor 8 et le 
pont de rotor 10, de manière à être embarqués sur l'élément entraîneur circulaire 3. Les extrémités de l'axe 36 de la croix 
de Malte 30 sont disposées respectivement dans un orifice 38 prévu sur le rotor 8 et dans un orifice 40 prévu en regard sur 
le pont de rotor 10, à proximité de l'élément décoratif 2 de sorte que le second renvoi 34 engréne avec le premier renvoi 
32 selon un engrenage droit, conique ou hélicoïdal de préférence à 90°. 


[0028] D'une maniére avantageuse, les moyens d'actionnement coopérant avec la croix de Malte 30 comprennent une 
came 42 concentrique à l'élément entraineur circulaire 3 et montée fixe sur le báti, par exemple la planche 46 du mouve- 
ment (cf. fig. 9). En référence à la fig. 7, ladite came 42 comprend sur son pourtour extérieur au moins une dent 44 agencée 
pour actionner les premiers moyens d'entrainement, et plus particulièrement pour commander la croix de Malte 30. 


[0029] Le profil de chaque branche de la croix de Malte 30 est prévu pour correspondre au profil circulaire de la came 42, 
de sorte que la position angulaire de la croix de Malte 30 ne change pas tant que le profil d'une de ses branches est au 
plus prés de la partie circulaire de la came 42. Quand la croix de Malte 30 embarquée sur l'élément entraîneur circulaire 
3 en rotation rencontre une dent 44 de la came 42 fixe, elle effectue une rotation de préférence de 90? jusqu'à ce qu'elle 
Soit de nouveau verrouillée par le profil circulaire de la came 42. 


[0030] Un ressort de friction 48 est monté sous le pont de rotor 10, son extrémité libre étant au contact de la face 18b 
du porte-pierres 18 opposée à la face 18b contre laquelle repose le premier renvoi 32. Le ressort de friction 48 agit sur 
le porte-pierres 18 comme un patin trainant, afin d'éliminer tout ébat ou ballottement qui pourrait gêner l'engrénement de 
la croix de Malte 30 sur chacune des dents 44 de la came 42. 


[0031] La came 42 comprend un nombre n de dents 44 réparties sur son pourtour extérieur permettant n rotations de 
l'élément décoratif 2 par tour de l'élément entraineur circulaire 3. Les dents 44 peuvent étre réparties sur la came 42 de 
manière régulière, permettant une rotation régulière et continue de la croix de Malte 30 et donc de l'élément décoratif 2 
lors de la rotation de l'élément entraineur circulaire 3. Les dents 44 peuvent également étre réparties sur la came 42 de 
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maniere irreguliere, par exemple comme montre sur la fig. 7, permettant une rotation discontinue de la croix de Malte 30 
et donc de l'élément décoratif 2 lors de la rotation de l'élément entraîneur circulaire 3. 


[0032] D'une manière avantageuse, l'élément décoratif 2 comprend m faces de décoration, m pouvant être égal ou différent 
de n. De préférence, m est différent de n. Ainsi, par exemple selon l'exemple représenté, l'élément décoratif 2 comprend 
trois faces de décoration 18a alors que la came 42 comprend quatre dents 44, ce qui permet à l'élément décoratif 2 d'avoir, 
lors d'un tour de l'élément entraíneur circulaire 3, une séquence de rotation de ses faces de décoration différente du tour 
précédent. 


[0033] L'élément entraineur 3 du mécanisme d'animation peut étre alimenté en énergie par au moins un accumulateur 
d'énergie autonome, tel qu'un barillet, indépendant de l'accumulateur d'énergie du mouvement, sa vitesse étant régulée 
par un régulateur. Le barillet est agencé pour étre relié cinématiquement au mobile 24 du rouage de finissage et le régu- 
lateur est relié cinématiquement au renvoi de finissage 25. 


[0034] Avantageusement, le mécanisme d'animation de l'invention peut étre mis en mouvement et arrété par un méca- 
nisme de commande indépendant du mouvement de la piece d'horlogerie. 


[0035] D'une maniére avantageuse, un tel mécanisme de commande comprend des moyens de commande agencés pour 
exercer deux fonctions, à savoir des premiers moyens de commande agencés pour exercer une premiére fonction consis- 
tant à mettre en marche (GO) et arréter (STOP) le mécanisme d'animation à la demande d'un utilisateur, et des seconds 
moyens de commande agencés pour exercer une seconde fonction consistant à arréter le mécanisme d'animation lorsque 
l'énergie de l'accumulateur d'énergie autonome est trop faible pour garantir une bonne vitesse et un bon fonctionnement 
du mécanisme d'animation, et que l'énergie restante atteint un seuil d'énergie déterminé. Cette seconde fonction permet 
au mécanisme d'animation de s'arréter tout seul méme si l'utilisateur n'a pas donné d'ordre STOP. 


[0036] Pour exercer la premiére fonction STOP & GO, les premiers moyens de commande du mécanisme de commande 
peuvent comprendre une couronne poussoir pourvue d'un bouton poussoir STOP & GO, une roue à colonnes apte à 
évoluer entre une position STOP d'arrét du mécanisme d'animation et une position GO de mise en marche du mécanisme 
d'animation, ladite roue à colonnes coopérant d'une part avec une bascule d'actionnement actionnée par le bouton pous- 
Soir et d'autre part avec une premiére bascule de blocage agencée pour palper les positions STOP et GO de la roue à 
colonnes et évoluer entre une position de blocage du régulateur, en bloquant par exemple le renvoi de finissage 25 relié 
cinématiquement au régulateur, lorsque la position STOP de la roue à colonnes est palpée, et une position de fonction- 
nement dans laquelle ledit renvoi de finissage 25 n'est pas bloqué, et donc le régulateur est libre, lorsque la position GO 
de la roue à colonnes est palpée. 


[0037] Pour exercer la seconde fonction d'arrét lorsque l'énergie du barillet devient insuffisante, les seconds moyens de 
commande du mécanisme de commande peuvent comprendre, comme représenté sur les fig. 11 et 12, une seconde 
bascule de blocage 80 agencée pour évoluer entre une position de fonctionnement (cf. Figure 11) dans laquelle le renvoi de 
finissage 25 relié cinématiquement au régulateur de vitesse n'est pas bloqué, de sorte que le régulateur est libre, lorsque 
l'énergie de l'accumulateur est supérieure à un seuil déterminé, et une position de blocage du régulateur (cf. Figure 12), 
en bloquant par exemple ledit renvoi de finissage 25, lorsque l'énergie de l'accumulateur atteint ledit seuil déterminé. A 
cet effet, il est prévu un doigt de réserve de marche 82 monté solidaire sur un mobile d'affichage de réserve de marche 
84 relié cinématiquement à l'accumulateur d'énergie, ledit doigt de réserve de marche 82 étant agencé pour appuyer sur 
une goupille 86 prévue sur la seconde bascule de blocage 80, lorsque le seuil déterminé d'énergie est atteint. Lorsque le 
doigt de réserve de marche 82 appuie sur la goupille 86, la seconde bascule de blocage 80 bascule autour de son axe 
88 en position de blocage pour venir bloquer le renvoi de finissage 25 comme montré sur la fig. 12. Quand l'accumulateur 
d'énergie est remonté, et que l'énergie de l'accumulateur redevient supérieure au seuil déterminé, le doigt de réserve de 
marche 82 entraîné par le mobile de réserve de marche 84 s'écarte de la goupille 86 de sorte que la seconde bascule 
de blocage 80 s'éloigne du renvoi de finissage 25 pour retrouver sa position de fonctionnement comme montré sur la 
fig. 11. ll est prévu un ressort 90 dont l'extrémité libre coopére avec une goupille 92 prévue sur la seconde bascule de 
blocage 80 pour faire basculer ladite seconde bascule de blocage 80 et la ramener en position de fonctionnement lorsque 
le doigt de réserve de marche 82 n'appuie plus sur la goupille 86. Un tel mécanisme de commande permet au mécanisme 
d'animation de redémarrer sans délai dés que l'utilisateur commence à remonter l'accumulateur d'énergie dans le cas oü 
le bouton poussoir est en position GO. 


[0038] Pour faire fonctionner le mécanisme d'animation selon l'invention, le mécanisme de commande est actionné par 
appui sur le bouton-poussoir en position GO. L'élément entraineur annulaire 3 est alors mis en rotation par l'intermédiaire 
du mobile 24 engrenant avec la couronne d'entrainement 6 et embarque avec lui l'élément décoratif 2 et les premiers 
moyens d'entrainement en rotation 30, 32, 34. Lorsque la croix de Malte 30 embarquée sur l'élément entraineur annulaire 
3 passe devant une dent 44 de la came 32 fixe, la croix de Malte 30 pivote de 90”. Les changements de position angulaire 
de la croix de Malte 30 sont ensuite transmis à l'élément décoratif 2, par l'intermédiaire du second renvoi 34 et du premier 
renvoi 32, de maniére à entrainer la rotation de l'élément décoratif 2 autour de son axe 16, de préférence d'un angle 
de 120°, quatre fois par tour de l'élément entraîneur circulaire 3. Ainsi, l'élément décoratif 2 effectue un déplacement 
combiné, d'une part en tournant autour de son axe 16 pour présenter successivement dans l'ouverture 26 de l'élément 
entraineur annulaire 3 ses faces de décoration 18a et d'autre part en tournant, avec l'élément entraineur annulaire 3, 
autour de l'axe central. 
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[0039] L'invention n'est pas limitée à l'exemple décrit. Notamment, la couronne d’entrainement pourrait présenter une 
denture sur son pourtour extérieur, les deuxièmes moyens d'entraînement étant disposés en conséquence. Par ailleurs, 
l'élément entraîneur circulaire 3 peut être plein, les galets étant alors remplacés par un autre système de maintien radial 
de type roulement par exemple, ou prévus à l'extérieur de l'élément entraîneur circulaire 3. 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 
13. 


14. 


Mécanisme d'animation d'un élément décoratif (2) d'une piéce d'horlogerie, ledit élément décoratif (2) comprenant 
au moins deux faces de décoration (18a) disposées autour d'un axe (16) définissant l'axe dudit élément décoratif (2), 
caractérisé en ce que ledit mécanisme d'animation comprend un élément entraineur circulaire (3) agencé pour étre 
mobile en rotation autour d'un axe central et comportant une ouverture (26) agencée pour laisser apparaitre l'une 
des faces de décoration (18a) de l'élément décoratif (2) et dans laquelle ledit élément décoratif (2) est monté mobile 
en rotation autour de son axe (16), et des premiers moyens d'entrainement en rotation dudit élément décoratif (2) 
autour de son axe (16) embarqués sur l'élément entraíneur circulaire (3) et agencés pour coopérer avec des moyens 
d'actionnement fixes prévus dans la périphérie de l'élément entraineur circulaire (3) de sorte que ledit élément déco- 
ratif (2) tourne autour de son axe (16) pour présenter successivement dans l'ouverture (26) de l'élément entraineur 
circulaire (3) ses faces de décoration (18a) tout en tournant autour de l'axe central. 


Mécanisme d'animation selon la revendication 1, caractérisé en ce que les premiers moyens d'entrainement 
comprennent une croix de Malte (30) agencée pour coopérer avec les moyens d'actionnement fixes et un train 
d'engrenage, comprenant au moins un premier renvoi (32) et un second renvoi (34), reliant cinématiquement ladite 
croix de Malte (30) à l'élément décoratif (2). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les moyens d'actionnement 
comprennent une came (42) concentrique à l'élément entraineur circulaire (3) et montée fixe sur un báti, ladite came 
(42) comprenant sur son pourtour extérieur au moins une dent (44) agencée pour actionner les premiers moyens 
d'entrainement. 


Mécanisme d'animation selon les revendications 2 et 3, caractérisé en ce que la dent (44) est agencée pour com- 
mander la croix de Malte (30). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications 3 et 4, caractérisé en ce que la came (42) comprend un 
nombre n de dents (44) réparties sur son pourtour extérieur permettant n rotations de l'élément décoratif (2) par tour 
de l'élément entraineur circulaire (3). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 5, caractérisé en ce que l'élément décoratif (2) comprend m faces de 
décoration (18a), m pouvant étre égal ou différent de n. 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que les faces de décoration 
(18a) de l'élément décoratif (2) sont décorées différemment les unes des autres. 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'élément entraineur cir- 
culaire (3) est évidé en son centre pour étre de forme annulaire et comprend une couronne d'entrainement (6). 


Mécanisme d'animation selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend des deuxièmes moyens 
d'entrainement en rotation de l'élément entraineur circulaire (3) autour de l'axe central agencés pour coopérer avec 
la couronne d'entrainement (6). 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'élément entraineur cir- 
culaire (3) est maintenu radialement par au moins deux galets (50, 52) montés sur un báti, l'un des galets étant fixe, 
l'autre galet étant mobile. 


Mécanisme d'animation selon l'une des revendications 2 à 10, caractérisé en ce que l'élément décoratif (2) comprend 
un porte-pierres (18) portant des pierres (20) constituant les faces de décoration (18a) de l'élément décoratif (2), ledit 
porte-pierres (18) étant solidaire du premier renvoi (32) du train d'engrenage, ledit porte-pierres (18) et ledit premier 
renvoi (32) étant montés pivotants autour de l'axe (16) de l'élément décoratif (2). 


Piéce d'horlogerie comprenant un mécanisme d'animation selon l'une des revendications précédentes. 


Pièce d'horlogerie selon la revendication 12, caractérisée en ce qu'elle comprend au moins un accumulateur d'énergie 
pour alimenter en énergie le mécanisme d'animation, un régulateur de la vitesse du mécanisme d'animation, et un 
mécanisme de commande du mécanisme d'animation, ledit mécanisme de commande comprenant des premiers 
moyens de commande agencés pour mettre en marche et arréter le mécanisme d'animation à la demande d'un 
utilisateur, et des seconds moyens de commande agencés pour arréter le mécanisme d'animation lorsque l'énergie 
restante de l'accumulateur d'énergie atteint un seuil d'énergie déterminé. 


Piéce d'horlogerie selon la revendication 13, caractérisée en ce que les premiers moyens de commande du méca- 
nisme de commande comprennent un bouton poussoir, une roue à colonnes coopérant avec ledit bouton poussoir 
pour évoluer entre une position STOP d'arrét du mécanisme d'animation et une position GO de mise en marche du 
mécanisme d'animation, et une premiére bascule de blocage agencée pour palper la position STOP et la position 


15. 


16. 
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GO de la roue a colonnes et évoluer entre une position de blocage du régulateur lorsque la position STOP de la roue 
à colonnes est palpée, et une position de fonctionnement dans laquelle ledit régulateur est libre lorsque la position 
GO de la roue à colonnes est palpée. 


Pièce d'horlogerie selon l’une des revendications 13 à 14, caractérisée en ce que les seconds moyens de commande 
du mécanisme de commande comprennent une seconde bascule de blocage (80) agencée pour évoluer entre une 
position de fonctionnement dans laquelle le régulateur est libre, lorsque Penergie de l’accumulateur est supérieure 
à un seuil déterminé, et une position de blocage du régulateur lorsque l'énergie de l'accumulateur atteint ledit seuil 
déterminé. 

Piéce d'horlogerie selon la revendication 15, caractérisée en ce qu'elle comprend un doigt de réserve de marche 
(82) monté solidaire sur un mobile d'affichage de réserve de marche (84) relié cinématiquement à l'accumulateur 
d'énergie, ledit doigt de réserve de marche (82) étant agencé pour appuyer sur la seconde bascule de blocage (80) 
lorsque le seuil déterminé d'énergie est atteint et amener ladite bascule de blocage (80) dans sa position de blocage 
du régulateur. 
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Fig. 3 
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Fig. 5 
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Fig. 9 
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Fig. 11 


Fig. 12 
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(54) Régulateur horloger mécanique. 


(57) Le régulateur mécanique horloger de l'invention comporte 
un oscillateur à guidage flexible et un échappement à double 
détente, l'oscillateur comportant un balancier (1) lié à une sus- 
pension élastique (2a, 2b) agencée pour guider et rappeler le 
balancier (1) dans un plan d'oscillation. L'échappement com- 
porte une roue d'échappement (3), et une ancre (4) intégrée 
au balancier (1) et ayant deux bras (5, 6) agencées pour rece- 
voir alternativement des impulsions de la roue d'échappement 
(3). L'échappement comporte en outre deux détentes (7, 8) blo- 
quant alternativement la roue d'échappement (3) entre deux im- 
pulsions et coopérant avec les bras (5, 6) de l'ancre pour libérer 
la roue d'échappement (3) avant chaque impulsion, sans coopé- 
ration directe entre l'ancre et la roue d'échappement. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte á un régulateur horloger mécanique isochrone, auto-démarrant et dont la 
consommation énergétique est faible. 


[0002] Une maniére de réduire la consommation énergétique d'un régulateur mécanique horloger est d'utiliser un oscil- 
lateur dit à guidage flexible tel que celui décrit par CH 709 291. Ce type d’oscillateur présente la particularité d’avoir d'une 
part un grand facteur de qualité et d'autre part une petite amplitude. Ces deux propriétés se retrouvent également dans 
les oscillateurs d'horloge, raison pour laquelle les échappements associés aux oscillateurs á guidage flexible sont souvent 
des échappements d'horloge tels que les échappements a recul ou a repos frottant. Le défaut principal de la plupart des 
régulateurs d'horloges est qu'ils ne sont pas auto-démarrants. Or l'auto-démarrage est une caractéristique essentielle 
pour un régulateur destinée a une montre-bracelet. En effet dans ce contexte, un choc extérieur peut engendrer une perte 
d'amplitude du balancier telle que le régulateur s'arréte. Si le régulateur n'est pas auto-démarrant, il restera alors bloqué. 


[0003] On connaît ainsi par exemple EP 1 736 838 qui décrit un oscillateur mécanique et un échappement à sauterelle. 
L'échappement est composé de deux lames élastiques dont chaque lame a une extrémité liée au balancier et une extrémité 
libre collaborant avec une roue d'échappement. Le balancier est poussée par une de ses lames jusqu'au-delá du point 
mort. C'est alors le balancier qui pousse sur l'autre lame pour que la première puisse dégager. Si le balancier n'a pas assez 
d'élan pour assurer le dégagement, alors le système se retrouve bloqué. Ce principe ne peut donc pas être auto-démarrant. 


[0004] ll est également connu des systèmes d'échappement à repos frottant dont l'impulsion est transmise soit directement 
à un oscillateur à guidage flexible tels que EP 3 182 213 et WO 2017 068 538, soit indirectement via une lame élastique 
tel que WO 2018 100 122. L'inconvénient principal d'un échappement à repos frottant est la consommation énergétique 
élevée du système du fait des frottements entre l'ancre et la roue d'échappement. De plus, l'isochronisme de ce type 
d'échappement est difficilement réglable. 


[0005] Un autre type d'échappement déjà associé à un oscillateur à guidage flexible est l'échappement à détente comme 
EP 3 059 641. Avec ce type d'échappement, l'impulsion ne peut étre donnée à l'oscillateur qu'une alternance sur deux, 
on parle alors de coup perdu et ce principe, tout comme l'échappement à sauterelle, ne peut pas étre auto-démarrant. 


[0006] Le but de la présente invention est de proposer un régulateur horloger mécanique isochrone, auto-démarrant et 
dont la consommation énergétique est faible. 


[0007] Le régulateur mécanique horloger de l'invention comporte un oscillateur à guidage flexible et un échappement à 
double détente, l'oscillateur comportant un balancier lié à une suspension élastique agencée pour guider et rappeler le 
balancier dans un plan d'oscillation. L'échappement comporte une roue d'échappement et une ancre intégrée au balancier 
et ayant deux bras agencés pour recevoir alternativement des impulsions de la roue d'échappement. L'échappement 
comporte en outre deux détentes bloquant alternativement la roue d'échappement entre deux impulsions et coopérant 
avec les bras de l'ancre pour libérer la roue d'échappement avant chaque impulsion, sans coopération directe entre l'ancre 
et la roue d'échappement. Puis la roue d'échappement transmet son impulsion directement aux bras de l'ancre. 


[0008] L'avantage principal de l'invention par rapport à un régulateur horloger traditionnel composé d'un oscillateur de 
type balancier-spiral et d'un échappement à ancre suisse est que sa puissance consommée est beaucoup plus faible, 
typiquement au moins trois fois plus faible. De ce fait, le premier avantage résultant de cette faible consommation est que 
la réserve de marche de la montre sera plus longue. Cela implique que la durée d'utilisation de la montre avant qu'elle 
ne s'arréte sera au moins trois fois plus longue. Deuxiéme avantage lié à cette faible consommation d'énergie: le ressort 
de barillet mettra au moins trois fois plus de temps à se décharger; son couple variera donc moins pendant un laps de 
temps donné ce qui signifie, pour un isochronisme donné du régulateur, que la variation de marche sur ce laps de temps 
sera également plus faible. Les caractéristiques du systéme qui permettent de minimiser cette consommation énergétique 
seront détaillées plus loin. 


[0009] Dans une forme d'exécution, chaque détente est constituée d'une lame flexible ayant une extrémité fixe et une ex- 
trémité libre, ces extrémités libres coopérant d'une part avec un bras de l'ancre et d'autre part avec la roue d'échappement. 
Ces détentes se distancient donc clairement des détentes classiques tel que décrite dans EP 3 059 641. En effet, une 
détente classique comprend une structure rigide munie d'un pivot, d'une butée rigide et d'une lame flexible. 


[0010] On entend par lame flexible toute poutre prismatique (typiquement de section rectangulaire) dont l'épaisseur est au 
moins 10 fois plus faible que la longueur et au moins 2 fois plus faible que la largeur. La section peut changer de dimension 
le long de la lame et la trajectoire suivant la longueur de cette lame peut étre droite ou courbée. 


[0011] Selon cette forme d'exécution, l'extrémité libre de chaque détente comporte un plan de repos qui coopére avec 
les dents de la roue d'échappement pour bloquer celle-ci durant la phase de repos de l'échappement tout en permettant 
au balancier d'osciller sans contact avec la roue d'échappement. 


[0012] Toujours selon cette méme forme d'exécution, l'extrémité libre de chaque détente comporte un plan de dégagement 
qui coopére avec les bras de l'ancre pour libérer la roue d'échappement avant chaque impulsion. 


[0013] De préférence, les extrémités des bras de l'ancre comportent des plans d'impulsion coopérant avec le bec de 
chaque dent de la roue d'échappement de sorte à transmettre l'énergie de la roue d'échappement au balancier. A la fin 
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de l'impulsion l'extrémité du plan d'impulsion de l'ancre devient alors le bec dimpulsion et est poussé par le dos de l'une 
des dents de la roue d'échappement. Cela constitue une configuration avantageuse mais il est clair que le bec d'impulsion 
pourrait se situer uniquement sur la roue d'échappement et le plan d'impulsion uniquement sur l'ancre ou inversement. 


[0014] Selon cette forme d'exécution préférentielle, les plans de repos des détentes sont disposés par rapport aux bras 
d'ancre de telle sorte qu'à la fin du dégagement (réalisé par l'ancre) de l'une ou l'autre des détentes, la dent de la roue 
d'échappement en contact avec le plan de repos de ladite détente transite directement sur le plan d'impulsion des bras 
d'ancre sans chuter. Une chute est une rotation dans le vide de la roue d'échappement, souvent nécessaire comme 
transition entre deux phases d'échappement pour s'assurer que le systéme ne puisse se bloquer mais constitue également 
une perte d'énergie significative de tout échappement. Dans cette forme d'exécution, une chute n'est pas nécessaire entre 
le dégagement et l'impulsion car la roue d'échappement ne comprend qu'une seule denture sur un seul niveau. Les plans 
de repos des détentes, les plans d'impulsion de l'ancre et la denture de la roue d'échappement se situent alors tous sur 
un méme plan de travail. Néanmoins il pourrait étre utile d'ajouter une chute entre la phase de dégagement et la phase 
d'impulsion pour éviter que les bras d'ancre générent un recul de la roue d'échappement avant la phase de dégagement 
en conséquence d'erreurs de positionnement à l'assemblage des pièces constituant l'échappement. Il est clair que le 
fonctionnement global du système resterait le même mais que la consommation énergétique pourrait être affectée. Par 
ailleurs, le fait que la roue d'échappement n'ait qu'un seul niveau et une seule denture constitue un avantage important du 
design car cela contribue également à réduire l'inertie de la roue d'échappement qui est un paramétre déterminant pour 
la consommation énergétique du régulateur. En effet, les pertes d'énergie inertielle sont dues au fait qu'il faille, à chaque 
impulsion, accélérer considérablement la roue d'échappement pour qu'elle rattrape le balancier et lui transmette son 
couple, cette énergie cinétique est ensuite perdue lorsque la roue d'échappement percute le plan de repos des détentes. 
Cette perte d'énergie inertielle peut devenir considérablement élevée au regard des autres types de perte lorsque l'on 
utilise un oscillateur à fréquence élevée tel qu'un oscillateur à guidage flexible. Il est donc crucial de minimiser l'inertie de 
la roue d'échappement pour un échappement fonctionnant avec ce type particulier d'oscillateur. 


[0015] Selon cette exécution, à chaque période de l'oscillateur chacun des deux plans d'impulsion recoit une impulsion 
de la roue d'échappement. 


[0016] Selon cette exécution préférentielle, les plans d'impulsion des bras de l'ancre ont une forme bombée telle que, 
lorsque la roue d'échappement transmet son énergie au balancier, la roue d'échappement est animée essentiellement 
d'un mouvement uniformément accéléré. L'utilité de la forme des plans d'impulsion sera décrite plus loin. 


[0017] Dans une forme d'exécution, le régulateur comporte une base fixe comportant deux butées rigides correspondant 
chacune respectivement à une des détentes, les deux butées rigides étant agencées pour donner un couple de précharge 
de sa détente respective contre la butée correspondante. 


[0018] Selon cette forme d'exécution, au moins une des détentes comporte une extrémité liée rigidement à un bras co- 
opérant avec une table de réglage, cette extrémité liée étant opposée à ladite extrémité libre de la détente flexible; la 
position de cette table de réglage est modifiable par rapport à la base fixe afin de changer l'orientation de la détente flexible 
par rapport à sa butée rigide, ce qui permet de modifier le couple de précharge de la détente flexible qui est en appui 
contre sa butée rigide. 


[0019] Dans une autre forme d'exécution, au moins l'une des détentes coopére avec un organe de rigidification agencé 
pour modifier la longueur active de la lame flexible de ladite détente. 


[0020] Dans une forme d'exécution, l'ancre comporte un bec coopérant avec une dent de la roue d'échappement de telle 
manière que cette dent de la roue d'échappement agit comme plan de repos dans le cas où l'une des détentes n'arrive 
pas à bloquer la roue d'échappement. 


[0021] La suspension élastique de l'oscillateur comporte de préférence au moins deux lames de pivot flexibles. 


[0022] Le balancier, l'ancre et les détentes sont réalisés typiquement en silicium et mise en forme pour les technologies 
DRIE et le corps inertiel du balancier est obtenu par l'assemblage d'un anneau en matériau dense et d'un anneau en 
silicium. Le silicium pourrait étre remplacé par un autre matériau comme du verre de silice qui serait mis en forme par un 
laser typiquement femto-seconde et éventuellement suivit d'une attaque chimique. 


[0023] L'invention concerne également un mouvement d'horlogerie ou une montre-bracelet comportant un régulateur 
selon la présente invention. 


[0024] Les caractéristiques de l'invention apparaítront plus clairement à la lecture de la description de plusieurs formes 
d'exécution données uniquement à titre d'exemple, nullement limitatives, et en se référant aux figures schématiques, dans 
lesquelles: 


La fig. 1 représente une vue de face d'un régulateur comportant un oscillateur à guidage flexible et un 
échappement à double détente; 


La fig. 2 représente une vue oblique du méme régulateur; 


CH 714 992 A1 


La fig. 3 représente une vue oblique des fonctions d'entrée de l'échappement; 

La fig. 4 représente une vue oblique des fonctions de sortie de l'échappement; 

La fig. 5 représente une vue de dessus de l'échappement en position de repos d'entrée; 

La fig. 6 représente une vue de dessus de l'échappement en position de dégagement d'entrée; 
La fig. 7 représente une vue de dessus de l'échappement en position d'impulsion d'entrée; 

La fig. 8 représente une vue de dessus de l'échappement en position de fin d'impulsion d'entrée; 
La fig. 9 représente une vue de dessus de l'échappement en position de repos de sortie; 


La fig. 10 représente une manière alternative de régler le défaut d'isochronisme du système. 


[0025] Comme illustré aux fig. 1 et 2, le régulateur mécanique horloger comporte un oscillateur à guidage flexible et un 
échappement à double détente, l'oscillateur comportant un balancier 1 lié cinématiquement à une suspension élastique 
2a, 2b agencée pour guider et rappeler le balancier 1 dans un plan d'oscillation. L'échappement comporte une roue 
d'échappement 3 et une ancre 4 intégrée au balancier 1 et disposant de deux bras 5, 6 agencés pour recevoir alterna- 
tivement des impulsions de la roue d'échappement 3. L'échappement comporte en outre deux détentes 7, 8 bloquant 
alternativement la roue d'échappement 3 entre deux impulsions et coopérant avec les bras 5, 6 de l'ancre pour libérer la 
roue d'échappement 3 avant chaque impulsion, sans coopération directe entre l'ancre et la roue d'échappement. 


[0026] L'oscillateur à guidage flexible est composé d'un corps inertiel 1a lié à la suspension élastique 2a, 2b assurant 
d'une part la fonction de guidage du corps inertiel 1a dans la trajectoire voulue et d'autre part la fonction de rappel élastique. 


[0027] Chaque détente 7, 8 est constituée d'une lame flexible ayant une extrémité fixe 7a, 8a et une extrémité libre 7b, 
8b, cette extrémité libre coopérant d'une part avec un bras 5, 6 de l'ancre et d'autre part avec la roue d'échappement 3. 


[0028] Le défaut d'isochronisme de la suspension 2a, 2b de l'oscillateur est corrigé par les détentes 7, 8. Une seule 
détente 7, 8 est en appui sur le balancier 1 pendant l'arc supplémentaire et les deux détentes 7, 8 sont en contact avec 
le balancier 1 durant le dégagement de la roue d'échappement et l'impulsion. Les détentes 7, 8 étant flexibles, la rigidité 
du régulateur varie durant l'oscillation. Les détentes 7, 8 ont donc tendance à diminuer la rigidité moyenne de l'oscillateur 
à grande amplitude. Cela compense le fait que la suspension flexible de l'oscillateur à tendance à étre plus rigide en 
moyenne à grande amplitude. 


[0029] L'extrémité libre de chaque détente 7b, 8b comporte un plan de repos 7c, 8c (voir fig. 2, 3 et 4) qui coopére avec 
les dents de la roue d'échappement 3 pour bloquer celle-ci durant la phase de repos de l'échappement tout en permettant 
au balancier 1 d'osciller sans contact avec la roue d'échappement 3. 


[0030] L'extrémité libre de chaque détente 7, 8 comporte un plan de dégagement qui coopére avec les bras 5, 6 de l'ancre 
pour libérer la roue d'échappement 3 avant chaque impulsion. 


[0031] Comme illustré aux fig. 3 et 4, les extrémités des bras 5, 6 de l'ancre comportent des plans d'impulsion 5a, 6a 
coopérants avec les dents de la roue d'échappement 3 de sorte à transmettre l'énergie de la roue d'échappement 3 au 
balancier 1. A la fin de la premiére partie d'impulsion, l'extrémité du plan d'impulsion 5c, 6c devient le bec d'impulsion et 
est poussé par le plan d'impulsion de la dent de la roue d'échappement 3c. 


[0032] Les plans d'impulsion 5a, 6a sont avantageusement disposés en contigüe avec les plans de repos des détentes 
7c, 8c au moment du dégagement, de maniére à éviter une chute entre le dégagement et l'impulsion; Si elle n'était évitée, 
cette chute causerait une perte d'énergie, donc un rendement plus faible de l'échappement et donc une amplitude plus 
faible du balancier 1. Cet effet peut étre obtenu par le fait que la roue d'échappement 3 ne comprend d'une seule denture 
sur un seul niveau et que la roue d'échappement 3 se situe sur le méme plan P de travail que les plans de repos 7c, 8c 
des détentes et les plans d'impulsion de l'ancre 5a, 6a. 


[0033] A chaque période de l'oscillateur, chacun des deux plans d'impulsions 5a, 6a des bras d'ancre recoit une impulsion 
de la roue d'échappement 3. Ces plans d'impulsion 5a, 6a ont une forme bombée telle que, lorsque la roue d'échappement 
3 transmet son énergie au balancier 1, la roue d'échappement 3 est animée essentiellement d'un mouvement uniformé- 
ment accéléré. Autrement dit, les plans d'impulsion 5a, 6a sont dits à effleurement, c'est-à-dire qu'ils garantissent au moins 
l'effleurement du bec de la roue d'échappement 3a contre l'un des plans d'impulsion 5a, 6a durant la phase d'impulsion. 
Cela assure une transmission continue de l'énergie de la roue d'échappement 3 au balancier 1. Cette caractéristique est 
importante pour les échappements coopérant avec un oscillateur à guidage flexible car ces derniers ont la particularité 
d'avoir une fréquence élevée, typiquement de 10 à 20 Hz, et une faible amplitude, typiquement de 5 à 20 degrés. Dans 
ce contexte, la phase d'impulsion est bréve et le balancier 1, pour une amplitude donnée, se déplace rapidement. De plus 
la roue d'échappement 3 avant l'impulsion est à l'arrét alors que le balancier 1 est proche de sa vitesse maximum. Ainsi, 
gráce au plan d'impulsion à effleurement, la roue d'échappement 3 arrivera de toute maniére à rattraper le balancier 1 et 
à lui transmettre son énergie et ce quel que soit l'amplitude du balancier 1, de l'arrét jusqu'à son amplitude nominale. De 
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plus, le profil a effleurement implique un rapport de transmission variable entre la roue dechappement 3 et Pancre 4. Le 
couple appliqué à l'ancre 4 augmente alors au cours de l'impulsion de sorte de compenser l'augmentation du couple de 
rappel de la suspension élastique 2a, 2b de l'oscillateur. Ainsi méme lorsque l'oscillateur est à l'arrét, le couple de la roue 
d'échappement 3 est suffisant pour finir l'impulsion, ce qui permet l'auto-démarrage du systéme. Le régulateur comporte 
une base fixe 9 comportant deux butées rigides 10a, 10b interagissant chacune respectivement avec une des détentes 7, 
8; chacune de ces butées rigides est agencée pour appliquer un couple de précharge sur sa détente respective. 


[0034] Les détentes 7, 8, lorsqu'elles ne sont pas en contact avec le balancier 1, reposent avec un couple de précharge 
contre des butées rigides 10a, 10b. Le couple de précharge d'au moins une des détentes est réglable et permet de corriger 
le défaut d'isochronisme du régulateur horloger. De plus, les butées rigides 10a, 10b (voir fig. 7) et le couple de précharge 
permettent d'assurer le positionnement des détentes 7, 8 durant les repos et de sécuriser leur positionnement en cas 
de chocs extérieurs. 


[0035] Dans l'exemple illustré par les fig. 1 à 9, l'orientation de la détente 8 est réglable et permet d'ajuster le défaut 
d'isochronisme du régulateur horloger. La détente 8 comporte une extrémité 8a liée rigidement à un bras 13 coopérant 
avec une table de réglage 11. Cette extrémité liée 8a est opposée à l'extrémité libre 8b de la détente flexible 8; la position 
de cette table de réglage 11 est modifiable par rapport à la base fixe 9 afin de changer l'orientation de la détente flexible 8 
par rapport à sa butée rigide 10b, modifiant ainsi le couple de précharge de la détente flexible 8 appuyée contre la butée 
rigide correspondante 10b. Il est clair que ce mécanisme peut également être utilisé pour réaliser un réglage fin de la 
fréquence du systéme. 


[0036] Alternativement et illustrée à la fig. 10, toujours afin de régler l’isochronisme ou la fréquence du système, la détente 
8 pourrait coopérer avec un organe de rigidification 14 agencé pour modifier la longueur active de la lame flexible de la 
détente. 


[0037] Revenant à l'exécution des fig. 1 à 9, chaque bras de l'ancre 4 comporte un bec 5b, 6b coopérant avec une dent 
de la roue d'échappement 3 de telle maniére que la partie 3b de cette dent de la roue d'échappement 3 agit comme un 
plan de repos en substitution des détentes 7, 8 au cas oü, par exemple suite à un choc, l'une de ces derniéres n'arrive 
pas à bloquer la roue d'échappement 3. 


[0038] Par ailleurs, il est également possible d'ajouter des plans de blocage sur le balancier 1. Ces plans de blocage, 
par exemple à la suite d'un choc, empécheraient l'une ou l'autre des détentes de trop pivoter et de libérer la roue 
d'échappement. Ce blocage interviendrait donc uniquement lorsque la roue d'échappement 3 est en appui avec la détente 
7, 8 en question. 


[0039] Les fig. 5 à 9 illustrent le fonctionnement séquentiel de l'échappement à double détentes au cours de l'alternance 
oü le balancier 1 oscille dans le sens horaire. Les principales phases de l'échappement sont les suivantes: 


— La roue d'échappement 3 commence par être sur le repos de la détente d'entrée 7c (fig. 5), la détente d'entrée 7 est 
en appui sur sa butée 10a et la détente de sortie 8 est en appui sur le bras de sortie 6 de l'ancre. 

— Le pivotement du balancier 1 provoque le dégagement de la détente d'entrée 7 par le bras d'entrée de l'ancre 5, ce 
qui libére la roue d'échappement 3 (fig. 6), la détente d'entrée 7 n'est alors plus en contact avec sa butée 10a et est 
emportée par le bras d'entrée de l'ancre 5. 

— La roue d'échappement 3 est maintenant libérée et pivote dans le sens horaire (fig. 7), le bec 3a de l'une des dents 
de la roue d'échappement est en contact avec le plan d'impulsion à effleurement d'entrée 5a et pousse l'ancre 4. 

— La roue d'échappement 3 poursuit ensuite son impulsion (fig. 8), le plan d'impulsion 3c de la dent poussant le bras 
d'entrée de l'ancre 5. 

— En fin d'impulsion, le bras d'ancre opposé dépose la détente sur sa butée. 

— L'impulsion d'entrée est terminée (fig. 9), la roue d'échappement 3 chute dans le sens horaire et est bloquée par le 
plan de repos 8c de la détente de sortie. La détente de sortie 8 est en appui contre sa butée 10b et la détente d'entrée 
7 est emportée par le bras d'entrée de l'ancre 5. 


[0040] L'alternance suivante se poursuit alors de maniére équivalente avec la rotation du balancier 1 dans le sens anti- 
horaire suivie du dégagement, de l'impulsion et de la chute de sortie. 


[0041] Dans l'exemple illustré, la suspension élastique 2a, 2b de l'oscillateur sur pivot flexible comporte deux lames mais 
elle pourrait en comporter davantage et la topologie choisie (ici de type Wittrick selon EP 2 911 012) pour représenter cet 
oscillateur est donnée uniquement à titre d'exemple et n'est nullement limitative. 


[0042] Gráce au régulateur de la présente invention, la consommation énergétique peut étre trés faible, inférieure à 0,3 uW 
(typiquement 0,25 uW). Une si faible puissance consommée est liée principalement: 


— à la faible amplitude du balancier requise pour pouvoir étre isochrone et peu sensible à la gravité, typiquement entre 
8 et 16 degrés, 

— à l'absence de frottement dans le pivot flexible du balancier, 

— au fait que l'impulsion est transmise directement de la roue d'échappement au balancier ce qui supprime toute perte 
d'énergie associée à un mobile intermédiaire entre la roue et le balancier, 

— au fait que les détentes permettent de limiter les frottements que l'on pourrait avoir durant une éventuelle phase de 
repos ou de recul, 
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— à absence de chute entre le dégagement de la roue d'échappement et l'impulsion, et 
— à la minimisation de l'inertie de la roue d'échappement. 


[0043] Un autre avantage du présent régulateur est que le défaut d’isochronisme de l'échappement à double détente 
compense naturellement le défaut d'isochronisme du pivot flexible de l’oscillateur. Cet effet est obtenu par le fait que 
contrairement aux échappements à détente classique, il y a toujours au moins une détente en contact avec le balancier. 
De plus, comme expliqué précédemment, le défaut d'isochronisme de l'échappement de la présente invention est réglable, 
ce qui permet de s’adapter au défaut de l’oscillateur qui peut varier d'un oscillateur à l’autre en raison des imprécisions 
de fabrication et d'assemblage des pièces. 


[0044] Finalement, l'échappement à double détente du présent régulateur est auto-démarrant car d'une part il n'a pas de 
coup perdu contrairement aux échappements classiques à détente et d’autre part il ne nécessite pas d’élan particulier du 
balancier pour permettre le dégagement de la roue d'échappement. Par ailleurs, le profil des plans d'impulsion à effleure- 
ment implique un rapport de transmission variable qui augmente le couple appliqué a l'ancre par la roue d'échappement 
à la fin de l'impulsion, ce qui facilite l'auto-démarrage. 


(1) Balancier 
(1a) Corps inertiel 


(2a, 2b) Suspension élastique 


(3) Roue d'échappement 

(3a) Bec d'une dent de la roue d'échappement 
(3b) Plan de repos de secours d'une dent de la roue d'échappement 
(3c) Plan d'impulsion d'une dent de la roue d'échappement 
(4) Ancre 

(5) Bras d’entrée de l’ancre 

(5a) Plan dimpulsion du bras d'entrée de l'ancre 
(5b) Bec de secours du bras d'entrée de l’ancre 
(5c) Bec de fin d'impulsion d’entrée de l’ancre 
(6) Bras de sortie de l’ancre 

(6a) Plan dimpulsion du bras de sortie de l'ancre 
(6b) Bec de secours du bras de sortie de l'ancre 
(6c) Bec de fin d'impulsion de sortie de l’ancre 
(7) Détente d'entrée 

(7a) Extrémité fixe de la détente d’entrée 

(7b) Extrémité libre de la détente d’entrée 

(7c) Plan de repos de la détente d’entrée 

(7d) Plan de dégagement de la détente d’entrée 
(8) Détente de sortie 

(8a) Extrémité fixe de la détente de sortie 

(8b) Extrémité libre de la détente de sortie 

(8c) Plan de repos de la détente de sortie 

(8d) Plan de dégagement de la détente de sortie 
(9) Base fixe 


CH 714 992 A1 


(10a) Butée de la détente d’entrée (10b) Butée de la détente de sortie 
(11) Table de réglage 

(12) Guidage flexible du bras de réglage de la précharge 

(13) Bras de réglage 

(14) Organe de rigidification 


Revendications 


1. 


10. 


11. 


12. 


Régulateur mécanique horloger comportant un oscillateur a guidage flexible et un échappement á double détente, 
Poscillateur comportant un balancier (1) lié cinématiquement à une suspension élastique (2a, 2b) agencée pour guider 
et rappeler le balancier (1) dans un plan d’oscillation, l'échappement comportant: 

— une roue d'échappement (3), 

— ипе ancre (4) intégrée au balancier (1) et ayant deux bras (5, 6) agencées pour recevoir alternativement des impul- 
sions de la roue d'échappement (3), 

caractérisé en ce que ledit échappement comporte deux détentes (7, 8) bloquant alternativement la roue 
d'échappement (3) entre deux impulsions et cooperant avec les bras (5, 6) de l'ancre pour libérer la roue 
d'échappement (3) avant chaque impulsion, sans coopération directe entre l'ancre et la roue d'échappement. 


Régulateur selon la revendication 1, caractérisé en ce que chaque détente (7, 8) est constituée d’une lame flexible 
ayant une extrémité fixe (7a, 8a) et une extrémité libre (7b, 8b), ces extrémités libres coopérant d'une part avec un 
bras (5, 6) de l'ancre et d'autre part avec la roue d'échappement (3). 


Régulateur selon la revendication 2, caractérisé en ce que l’extrémité libre de chaque détente (7b, 8b) comporte un 
plan de repos (7c, 8c) qui coopere avec des dents de la roue d'échappement (3) pour bloquer celle-ci durant la phase 
de repos de l'échappement tout en permettant au balancier (1) d'osciller sans contact avec la roue d'échappement (3). 


Régulateur selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que l'extrémité libre de chaque détente (7, 8) comporte 
un plan de dégagement 7d, 8d qui coopere avec les bras (5, 6) de l'ancre pour libérer la roue d'échappement (3) 
avant chaque impulsion. 


Régulateur selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que les extrémités des bras 
(5, 6) de l'ancre comportent des plans dimpulsion (5a, ба) cooperant avec les dents de la roue d'échappement (3) 
de sorte à transmettre l'énergie de la roue d'échappement (3) au balancier (1). 


Régulateur selon la revendication 5, caractérisé en ce qu'il comporte des plans de repos des détentes (7c. 8c) dis- 
posés par rapport aux bras (5, 6) d'ancre de telle sorte qu'à la fin du dégagement de l'une ou l'autre des detentes, 
la dent de la roue d'échappement (3) en contact avec le plan de repos de ladite détente transite directement sur le 
plan d'impulsion (5a, 6a) des bras (5, 6) d'ancre sans chuter. 


Régulateur selon la revendication 6, caractérisé en ce que la roue d'échappement (3) n'est constituée que d'une seule 
denture réalisé sur un seul niveau et travaille dans le méme plan de travail P que les plans d'impulsion de l'ancre (5a, 
6a) et les plan de repos des détentes (7c. 8c) 


Régulateur selon la revendication 5, 6 ou 7 caractérisé en ce que chacun des deux plans d'impulsion (5a, 6a) recoit 
une impulsion de la roue d'échappement (3) par période de l'oscillateur. 


Régulateur selon la revendication 5, 6, 7 ou 8, caractérisé en ce que les plans d'impulsion (5a, 6a) des bras d'ancre 
ont une forme bombée. 


Régulateur selon la revendication 9, caractérisé en ce que les plans d'impulsion (5a, 6a) des bras d'ancre ont une 
forme bombée telle que, lorsque la roue d'échappement (3) transmet son énergie au balancier, la roue d'échappement 
(3) est animée essentiellement d'un mouvement uniformément accéléré. 


Régulateur selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce que le régulateur comporte une base fixe 
(9) comportant deux butées rigides (10a, 10b) interagissant/associées chacune respectivement à une des détentes 
(7, 8), les deux butées rigides étant agencées pour appliquer un couple de précharge sur leurs détentes respectives. 


Régulateur selon la revendication 11 lorsqu'elle dépend de l'une des revendications 2 à 4, caractérisé en ce qu'au 
moins une des détentes (7, 8) comporte une extrémité (8a) liée rigidement à un bras (13) coopérant avec une table de 
réglage (11), cette extrémité liée (8a) étant opposée à ladite extrémité libre (7a, 8a) de ladite détente flexible (7, 8), la 
position de cette table de réglage (11) étant modifiable par rapport à ladite base fixe (9) afin de changer l'orientation 
de la détente flexible (7, 8) par rapport à sa butée rigide (10a, 10b), modifiant ainsi le couple de précharge de ladite 
détente flexible (7, 8) contre la butée rigide correspondante (10a, 10b). 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 
19. 
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Régulateur mécanique horloger selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu’au 
moins l’une des détentes (7, 8) coopère avec un organe de rigidification (14) agencé pour modifier la longueur active 
de la lame flexible de ladite détente. 


Régulateur selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que Гапсге (4) comporte un 
bec (5b, 6b) sur chacune de ses bras (5, 6) coopérant avec une dent de la roue d'échappement (3) de telle manière 
que cette dent de la roue d'échappement (3) agit comme plan de repos (3b) dans le cas où l’une des detentes (7, 
8) n'arrive pas à bloquer la roue d'échappement (3). 


Régulateur selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que ladite suspension élastique 
(2a, 2b) comporte au moins deux lames de pivot flexibles. 


Régulateur selon la revendication 15, caractérisé en ce qu’une première lame (2a) de ladite suspension élastique 
croise une seconde lame (2b) à l'emplacement du centre de masse du balancier (1) et a 12.5% de la longueur de 
chaque lame depuis la base fixe (9). 


Régulateur selon l’une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que le balancier (1), Гапсге (4) 
et les détentes (7, 8) sont en silicium et le corps inertiel du balancier (1a) est obtenu par l'assemblage d'un anneau 
en matériau dense et d’un anneau en silicium. 


Mouvement d’horlogerie comportant un régulateur selon l’une des revendications précédentes. 
Montre-bracelet comportant un régulateur selon l’une des revendications 1 à 17. 
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(54) Pièce d'horlogerie avec mécanisme de sonnerie et sécurité de déclenchement. 


(57) L'invention concerne une pièce dhorlogerie (1000) avec 
mécanisme de sonnerie (100) à rochet de détente (2) coopé- 
rant avec un cliquet d'actionnement au passage (3) commandé 
par un mouvement ou un cliquet de répétition (4) manœuvrable 
par un utilisateur, comportant un levier de débrayage (6) empe- 
chant un accès dudit cliquet (3; 4) audit rochet (2) sous l'action 
d'une bascule dinversion (7) manoeuvrable par une tige de mise 
à l'heure (8), ou par une commande principale (10) de sélection 
de sonnerie ou de mélodie, ou par une commande d'arrétage, 
et comportant un dispositif de sécurité de déclenchement durant 
une sélection de sonnerie ou de mélodie, agence pour empe- 
cher le déclenchement de toute sonnerie par ledit mouvement 
ou par un utilisateur, et qui comporte une bascule de sécurité 
de déclenchement (20) dont le pivotement, sous une action sur 
ladite commande principale (10), éloigne tout cliquet (3; 4) dudit 
rochet de détente (2). 








4 46 3 43 47 92 


CH 715 027 A2 


Description 


Domaine de l’invention 


[0001] L'invention concerne une pièce d’horlogerie comportant un mouvement et un mécanisme de sonnerie, lequel com- 
porte un mobile entraîneur de sonnerie porteur d’un rochet de détente avec lequel est agencé pour coopérer au moins un 
cliquet d'actionnement au passage commandé par ledit mouvement ou un cliquet de répétition par une bascule de déclen- 
chement à la demande manoeuvrable par un utilisateur, ledit mécanisme de sonnerie comportant un levier de débrayage 
de sonnerie apte à empêcher l’accès d’un dit cliquet audit rochet de détente sous l’action d'une bascule d'inversion de 
sonnerie qui est manoeuvrable, ou bien par une tige de mise à l'heure que comporte ledit mouvement, ou bien par une 
commande principale de sélection de sonnerie ou de mélodie que comporte ledit mécanisme de sonnerie, ou bien par un 
mécanisme d'arrétage en cas de ressource d'énergie insuffisante que comporte ledit mécanisme de sonnerie. 


[0002] L'invention concerne le domaine des mécanismes d'affichage sonore d’horlogerie, et en particulier des pièces 
d'horlogerie à sonnerie et/ou boite à musique, pour l'exécution de sonneries, carillons, mélodies au passage ou à la 
demande. Plus particuliérement l'invention concerne le domaine des montres musicales, à mouvement mécanique de 
sonnerie et/ou de jeu de mélodie. 


Arrière-plan de l'invention 


[0003] Les mécanismes de sonnerie d'horlogerie sont de grandes complications, complexes autant par le nombre et la 
complexité des cinématiques de leurs composants, que selon les modes de fonctionnement dont ils sont capables. Pour 
les montres comportant des complications supplémentaires telle que répétition minutes, la gestion des sécurités est trés 
complexe, et il est difficile de bloquer des sonneries au passage pour laisser jouer une répétition minutes, ou à l'inverse 
de bloquer le lancement d'une répétition minutes à l'approche d'une sonnerie au passage, d'empécher le relancement 
d'une répétition minutes lorsqu'un cycle de répétition vient d'étre lancé, d'empécher un réglage de minuterie pendant 
l'exécution d'une sonnerie, ou autre, ces sécurités mettent généralement en oeuvre un assez grand nombre d'isolateurs, 
ce qui complexifie encore le mécanisme et les risques d'interférence. 


[0004] Le probléme est encore plus délicat pour une piéce d'horlogerie capable de fonctionner selon différents modes 
de sonnerie, avec des mélodies différenciées, notamment un carillon, ou encore avec différents jeux de timbres, quand 
cette piéce d'horlogerie comporte des moyens de sélection de mode de sonnerie, de mélodie, de timbres. Et il s'agit 
d'assurer une sécurisation totale, non seulement des composants du mécanisme de sonnerie ou du mécanisme musical, 
mais aussi de ce mécanisme de sélection, également complexe. Il faut tout particulièrement prévenir les accumulations 
de contraintes dans le mécanisme, en particulier au niveau des levées, et notamment empécher toute collision entre les 
pièces de quarts et les levées. 


[0005] Les brevets EP 2 947 523 B1, EP 3 096 189 B1, EP 3 136 188 B1, et les demandes CH 0 1718/16, CH 00 964/17, 
CH 00 965/17, CH 00 966/17, du méme déposant, abordent déjà différents aspects de cette problématique difficile, puisqu'il 
s'agit, d'une part d'empécher l'utilisateur de lancer une action de sélection ou de déclenchement d'une sonnerie ou d'une 
mélodie à un instant inopportun, et d'autre part d'empécher le mécanisme de la piéce d'horlogerie de démarrer un cycle 
de sonnerie ou de mélodie lorsque l'utilisateur est en train d'effectuer une action sur certains des moyens de commande 
manuelle de cette piéce d'horlogerie. En particulier, la demande CH 01 422/17 du méme déposant présente un mécanisme 
de sécurité de mise à l'heure, pour un mécanisme de sonnerie à régulateur. 


Résumé de l'invention 


[0006] L'invention se propose plus particulierement d'empécher tout déclenchement de sonnerie ou d'exécution de mé- 
lodie, lorsque l'utilisateur est en train de manoeuvrer les moyens de sélection manuelle. A cet effet, l'invention concerne 
une piéce d'horlogerie selon la revendication 1. 


Description sommaire des dessins 


[0007] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où: 


les fig. 1 à 20 représentent, de façon schématisée et partielle, un même mécanisme de sonnerie selon l'invention, 
avec une commande manuelle de sélection de mode de sonnerie et/ou de mélodie, à différents ins- 
tants successifs, par groupes de quatre figures, respectivement en plan recto et verso, et en détail 
aux deux extrémités d'une bascule de sécurité de déclenchement: 


les fig. 1 à 4 en position de repos, la commande manuelle étant inopérante; 


les fig. 5 à 12 illustrent un première course angulaire: 


les fig. 5 à 8 


les fig. 9 à 12 


les fig. 13 à 20 
les fig. 13 à 16 
les fig. 17 à 20 


les fig. 21 à 24 


les fig. 25 à 38 


la fig. 25 
la fig. 26 
la fig. 27 


la fig. 28 
la fig. 29 


la fig. 30 
la fig. 31 
la fig. 32 
la fig. 33 
la fig. 34 
la fig. 35 


la fig. 36 
la fig. 37 
la fig. 38 
la fig. 39 


les fig. 42 à 49 


la fig. 42 
la fig. 43 


les fig. 44 et 45 


la fig. 46 
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lors du début d’une pression sur la commande manuelle dans une première partie de la première 
course angulaire; 


lors de la poursuite de cette pression sur la commande manuelle, dans une deuxième partie de la 
première course angulaire; 


illustrent une deuxième course angulaire: 
à la fin de la course à vide, dans une position où la sécurité est enclenchée; 


lors de la fin de course de pression sur la commande manuelle, le changement de mode de sonne- 
rie ou de mélodie étant alors opéré; 


illustrent le retour à la position de repos; 


représentent, de façon schématisée, chacune en vue en plan recto-verso et en perspective, les 
composants principaux du mécanisme de sonnerie; 


représente un levier de débrayage de sonnerie; 
représente un mobile d'entraînement assemblé, comportant un rochet de détente; 


représente une bascule intermédiaire de déclenchement, comportant un cliquet d’actionnement au 
passage, pour le déclenchement de la sonnerie par le mouvement; 


représente une étoile d'enclenchement de grande sonnerie; 


représente une bascule de déclenchement à la demande, porteuse d’un cliquet de répétition, pour le 
déclenchement de la sonnerie par l'utilisateur; 


représente une bascule de débrayage; 
représente une bascule d'inversion de sonnerie; 
représente une bascule d'enclenchement; 
représente une roue à colonnes; 

représente un sautoir de roue à colonnes; 


représente une bascule principale de commande, notamment une bascule de commande de roue à 
colonnes; 


représente une bascule de sécurité de déclenchement, propre à l'invention; 
représente un ressort de commande de roue à colonnes; 
représente un ressort de bascule de sécurité de déclenchement; 


est une vue analogue à la fig. 2, et sur laquelle est indiquée en trait mixte une trajectoire de coupe, 
selon laquelle est visible la coupe de la fig. 40 et son détail de la fig. 41; 


illustrent, en vues en plan, un mécanisme complémentaire de sécurité, en liaison avec une piéce 
des minutes que comporte le mécanisme de sonnerie, et qui est destiné à interdire une sélection 
lorsque fonctionne une sonnerie au passage ou une sonnerie lancée par une répétition minutes ou 
similaire, ce mécanisme complémentaire de sécurité comportant une bascule de sécurité de sélec- 
tion de mélodie agencée pour venir en appui sur la piéce des minutes, et articulée avec un verrou de 
sélection de sonnerie, lequel est agencé pour coopérer avec la bascule principale de commande: 


illustre la configuration oü la sonnerie est au repos, et oü la sécurité est déclenchée; 
illustre la configuration oü la sonnerie est en cours, et oü la sécurité est enclenchée; 


sont analogues aux fig. 42 et 43 respectivement, des composants ne sont pas représentés, de facon 
à mieux visualiser le mécanisme; 


représente la piéce des minutes, laquelle comporte une piste concentrique à son axe de pivotement, 
interrompue par une rampe de dégagement; 
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la fig. 47 représente la bascule de sécurité de sélection de mélodie; 


la fig. 48 représente le verrou de sélection de mélodie, qui est une came coopérant avec la bascule principale 
de commande de la fig. 35; 


la fig. 49 représente un ressort de bascule de sécurité de sélection de mélodie, qui pousse celle-ci vers la 
piece des minutes; 


la fig. 50 est un schéma-blocs représentant une pièce d’horlogerie avec un mouvement, une commande ma- 
nuelle d'affichage sonore à la demande, et un mécanisme de sonnerie selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0008] L'invention concerne une pièce d'horlogerie 1000, plus particulièrement une montre, comportant un mouvement 
500 et un mécanisme de sonnerie 100. Une telle piéce d'horlogerie 1000 peut encore étre une boite à musique, ou 
comporter une boite à musique. 


[0009] L'ouvrage de Francois LECOULTRE «Les montres compliquées», Editions horlogéres, Sienne (Suisse), 1985, 
ISBN 2-88175-000-1, expose de facon détaillée les mécanismes de base constitutifs des mécanismes de sonnerie, aux 
pages 97 à 205, sous différents chapitres: 


— sonneries, 

— répétition antique, 

— répétition à quarts moderne, 

— répétition simplifiée, 

— répétition demi-quarts, 

— répétition demi-quarts Breguet, 
— répétition cinq minutes, 

— répétition à minutes, 

— grande sonnerie. 


[0010] Sauf nécessité, ces mécanismes de base ne seront pas repris ici en détail, le spécialiste des sonneries saura en 
retrouver la constitution dans cet ouvrage de référence universel, en particulier dans les deux derniers chapitres cités 
ci-dessus. 


[0011] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte, de facon classique, au moins un mobile de référence, et de préférence 
une pluralité de mobiles de référence, comportant des limacons et/ou étoiles de référence temporelle, et notamment un 
limacon des minutes, un limacon des quarts, un limacon des heures. 


[0012] Ce mécanisme de sonnerie 100 comporte encore au moins un mobile entraineur de sonnerie 1, tel qu'exposé 
notamment au chapitre «grande sonnerie» de l'ouvrage «Les montres compliquées» et visible notamment en fig. 40 de cet 
ouvrage. Ce mobile entraineur de sonnerie 1 comporte classiquement un rochet de détente 2 et un pignon de crémaillére. 


[0013] Le mécanisme de sonnerie 100 coopére avec le mouvement 500, qui entraine le ou les mobiles de référence, et 
dont une sortie particuliére est illustrée à la fig. 28, sous la forme non limitative d'une étoile de déclenchement de sonnerie 
par le mouvement, ajustée sur une chaussée, et comportant quatre dents, de facon à pouvoir soulever, à chaque quart 
d'heure, une bascule intermédiaire de déclenchement par le mouvement, dénommée ci-aprés levée. 


[0014] Le mobile entraineur de sonnerie 1 est ainsi porteur d'un rochet de détente 2, lequel est agencé pour coopérer 
avec au moins un cliquet d'actionnement au passage 3 commandé par le mouvement 500, notamment par la coopération 
entre l'étoile de la fig. 28 et la bascule d'enclenchement 73 de la fig. 32, et tel qu'exposé dans la demande CH 00 964/17 
du méme déposant, ou un cliquet de répétition 4 par une bascule de déclenchement à la demande 5, visible sur la fig. 29, 
manoeuvrable par un utilisateur, par exemple pour une commande de répétition minutes ou similaire, et tel qu'exposé dans 
la même demande CH 00 964/17 du méme déposant. 


[0015] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte un levier de débrayage de sonnerie 6 apte à empécher l'accés d'un 
tel cliquet 3, 4, au rochet de détente 2, sous l'action d'une bascule d'inversion de sonnerie 7, telle que décrite dans les 
demandes CH 00 964/17, CH 00 965/17, CH 00 966/17, du méme déposant. Cette bascule d'inversion de sonnerie 7 est 
manoeuvrable, ou bien par une tige de mise à l'heure 8 que comporte le mouvement 500, ou bien par une commande 
principale 10 de sélection de sonnerie ou de mélodie que comporte le mécanisme de sonnerie 100, ou bien encore par 
un mécanisme d'arrétage en cas de ressource d'énergie insuffisante que comporte le mécanisme de sonnerie 100. Un tel 
mécanisme d'arrétage, agencé pour prévenir le lancement de toute sonnerie lorsque la réserve de sonnerie, notamment 
au niveau d'un barillet de sonnerie ou similaire, est vide ou insuffisante, n'est pas illustré ni détaillé ici, et fait l'objet de 
la demande CH 00 964/17 du méme déposant. 


[0016] Selon l'invention, le mécanisme de sonnerie comporte un dispositif de sécurité de déclenchement durant une 
sélection de sonnerie ou de mélodie, qui est agencé pour empécher le déclenchement de toute sonnerie, que ce soit par 
le mouvement 500 ou par un utilisateur. Ce dispositif de sécurité de déclenchement comporte une bascule de sécurité de 
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déclenchement 20, dont le pivotement, sous l'action d'une sélection de sonnerie ou de mélodie effectuée sur la commande 
principale 10 par un utilisateur, éloigne tout cliquet 3, 4, du rochet de détente 2. Et le mécanisme de sonnerie 100 comporte 
des moyens de rappel élastique, qui sont agencés pour ramener la commande principale 10 dans une position unique de 
repos en l'absence d'action d'un utilisateur. 


[0017] Plus particuliérement, la commande principale 10 comporte une bascule principale de commande 11 pivotante, 
qui porte une goupille de commande 12. Cette goupille de commande 12 est agencée pour coopérer en appui, sous 
l'action d'un ressort principal de commande 9, avec une premiére surface 23 de la bascule de sécurité de déclenchement 
20 dans une premiére course angulaire autorisant des manoeuvres de déclenchement, et avec une deuxiéme surface 
24 de la bascule de sécurité de déclenchement 20 dans une deuxième course angulaire de dégagement de la bascule 
de sécurité de déclenchement 20 interdisant toute manoeuvre de déclenchement de sonnerie. La bascule de sécurité de 
déclenchement 20 est poussée vers la goupille de commande 12 par le rappel d'un ressort de bascule de sécurité de 
déclenchement 29. Le mouvement 500 comporte une goupille fixe 28, qui sert de position d'appui à la bascule de sécurité 
de déclenchement 20 lorsque cette derniére est en position de repos. 


[0018] Dans la position de repos de la commande principale 10, la goupille de commande 12 fait face à la premiére surface 
23, dont elle est séparée d'une premiére distance de sécurité S1 non nulle, tel que visible sur la fig. 3. 


[0019] Pendant la premiére course angulaire, fa goupille de commande 12 est en appui sur la premiére surface 23, tel que 
visible sur la fig. 7, oü la bascule de sécurité de déclenchement 20 est en appui sur une goupille fixe 28 du mouvement 500, 
au début d'une action sur le poussoir de la commande principale 10, tandis que, sur la fig. 11, la goupille de commande 
12 est encore en appui sur la premiére surface 23, mais la bascule de sécurité de déclenchement 20 n'est plus en appui 
sur la goupille fixe 28. 


[0020] Pendant la deuxiéme course angulaire, la goupille de commande 12 est en appui sur la deuxiéme surface 24, tant 
qu'un effort est exercé sur la commande principale 10 par un utilisateur, tel que visible sur les fig. 15 et 19, oü la bascule 
de sécurité de déclenchement 20 est éloignée de la goupille fixe 28. 


[0021] Plus particulièrement, la deuxième surface 24 de la bascule de sécurité de déclenchement 20 est adjacente à la 
premiére surface 23, dont elle est séparée par une aréte ou par un plat intermédiaire, dont le franchissement lors d'une 
action sur la commande principale 10 correspond à la fin de la premiére course angulaire, et à l'enclenchement de la 
sécurité empéchant le déclenchement de toute sonnerie. 


[0022] Dans la variante non limitative illustrée par les figures, la premiére surface 23 est sensiblement plate, et est séparée 
de la deuxième surface 24, sensiblement cylindrique, par une aréte. La deuxième surface 24 est coaxiale avec l'axe de 
pivotement de la bascule principale de commande 11 lorsque la sécurité est activée. 


[0023] Dans une autre variante non illustrée, la première surface 23 et la deuxième surface 24 sont deux surfaces sensi- 
blement cylindriques, et sensiblement axées sur l'axe de pivotement de la bascule principale de commande 11, dont l'une 
est plus éloignée que l'autre, et sont séparées par un plat intermédiaire. Et, de la même façon, la deuxième surface 24 
est coaxiale avec l'axe de pivotement de la bascule principale de commande 11 lorsque la sécurité est activée. 


[0024] D'autres agencements sont naturellement possibles, et dépendent notamment de l'espace disponible au voisinage 
de la commande principale 10, laquelle comporte, dans la variante illustrée par les figures, une bascule principale de 
commande 11 sur laquelle agit un poussoir non représenté manoeuvrable par l'utilisateur. 


[0025] De facon avantageuse, la bascule d'inversion de sonnerie 7 comporte un excentrique 71, qui est agencé pour venir 
en appui sur une surface d'appui 22 que comporte la bascule de sécurité de déclenchement 20, pour le réglage fin de 
la course de pivotement de la bascule d'inversion de sonnerie 7, et pour assurer le dégagement de chaque cliquet 3, 4, 
par rapport au rochet de détente 2. 


[0026] Lorsque la goupille de commande 12 entre en contact avec la premiére surface 23 de la bascule de sécurité de 
déclenchement 20, cette derniére entre en contact avec l'excentrique 71 par sa surface d'appui 22. 


[0027] Cette sécurité s'active pendant la course à vide de la bascule principale de commande 11: pendant que la goupille 
de commande 12 se déplace sur la premiére surface 23, la distance de sécurité passe progressivement de la valeur de 
la deuxiéme distance de sécurité S2 à la valeur nulle, et la bascule d'inversion de sonnerie 7 entame sa course pour 
entrainer le levier de débrayage de sonnerie 6 qui déconnecte les deux cliquets 3, 4, en les maintenant à distance du 
rochet de détente 2. 


[0028] Lorsque l'utilisateur fait une sélection de mélodie par une action sur la bascule principale de commande 11, la 
goupille de commande 12 passe de la premiére surface 23 à la deuxiéme surface 24 de la bascule de sécurité de déclen- 
chement 20. De ce fait, la bascule principale de commande 11 entre en contact, avec sa surface d'appui 22, sur cet ex- 
centrique 71 de la bascule d'inversion de sonnerie 7, laquelle vient ensuite déconnecter les cliquets 3, 4, par la connexion 
avec le levier de débrayage de sonnerie 6. 


[0029] Dans une autre variante non illustrée, la bascule d'inversion de sonnerie 7 porte une simple goupille agencée pour 
coopérer avec la surface d'appui 22. Dans une autre variante encore, non illustrée, la bascule d'inversion de sonnerie 7 
porte une ouverture agencée pour coopérer avec une goupille de la bascule de sécurité de déclenchement 20, ou avec 
une goupille fixée à la platine du mouvement 500. 
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[0030] Plus particulièrement, dans la position de repos de la commande principale 10, l'excentrique 71 fait face à la surface 
d'appui 22 dont elle est séparée d’une deuxième distance de sécurité S2 non nulle, tel que visible sur la fig. 4. 


[0031] Pendant une première partie de la première course angulaire, cet excentrique 71 fait face à la surface d'appui 22 
dont elle est encore séparée d’une deuxième distance de sécurité S2 non nulle, tel que visible sur la fig. 8, au même instant 
que la fig. 7, au début d’une action sur le poussoir de la commande principale 10, alors que la goupille de commande 12 est 
en appui sur la première surface 23, et que la bascule de sécurité de déclenchement 20 est en appui sur la goupille fixe 28. 


[0032] Pendant une deuxième partie, consécutive à la première partie, de la première course angulaire, tel que visible 
sur la fig. 12, au méme instant que la fig. 11, l'excentrique 71 est en appui sur la surface d'appui 22. 


[0033] Pendant la deuxième course angulaire, l'excentrique 71 est en appui sur la surface d'appui 22, tant qu'un effort est 
exercé sur la commande principale 10 par un utilisateur, tel que visible sur la fig. 16, au même instant que la fig. 15, qui 
correspondent à la fin de la course à vide et à la fin de la phase d'enclenchement de la sécurité, ainsi que sur la fig. 20, 
au même instant que la fig. 19, et qui correspond à la fin de la course du poussoir, la sélection étant alors effectuée, par 
exemple sous la forme d’un changement de mélodie ou de mode de sonnerie, ou encore de choix de timbre, ou autre. 
Cette disposition permet d'empêcher toute casse de mécanisme. 


[0034] Dans la version non limitative illustrée par les figures, la commande principale 10 de sélection de sonnerie ou de 
mélodie comporte une roue à colonnes 30. Et la bascule principale de commande 11 est alors une bascule principale de 
commande de roue à colonnes, qui comporte un crochet 13, qui est agencé pour entraîner par traction des dents 31 de 
la roue à colonnes 30, laquelle est maintenue en position par un sautoir de roue à colonnes 32. Et le ressort principal de 
commande 9 est alors un ressort principal de commande de roue à colonnes, qui comporte au moins un pion 93, 94, pour 
son positionnement. Les brevets EP 3 096 189 B1 et EP 3 136 188 B1 du même déposant exposent le fonctionnement 
d'une telle roue à colonnes, en liaison avec une telle bascule de commande. 


[0035] La premiére course angulaire, lors de laquelle la goupille de commande 12 est en appui sur la premiére surface 
23 de la bascule de sécurité de déclenchement 20, correspond à la course à vide de la bascule principale de commande 
de roue à colonnes 11, c'est-à-dire que cette bascule principale de commande de roue à colonnes 11 n'est pas encore 
entrée en contact avec la roue à colonnes 30. 


[0036] La premiére surface 23 permet à elle seule d'enclencher la sécurité de déclenchement selon l'invention. La 
deuxieme surface 24 de la bascule de sécurité de déclenchement 20 permet de conserver cette sécurité de déclenche- 
ment active, lors de la suite de la course de la goupille de commande 12 de la bascule principale de commande de roue 
à colonnes 11. 


[0037] D'autres variantes non illustrées peuvent comporter d'autres types de sélecteurs qu'une roue à colonnes, le crochet 
est alors remplacé par un organe de commande adapté à cet usage. Il est notamment possible d'implanter un sélecteur à 
came, ou à navette comme pour un chronographe. Le brevet EP2947523B1 du méme déposant illustre ainsi des moyens 
de sélection mélodique. Les demandes CH 00 964/17, CH 00 965/17, CH 00 966/17 du méme déposant exposent un 
sélecteur de mode de sonnerie qui comporte un sélecteur à came. 


[0038] Dans la variante illustrée avec roue à colonnes, la premiére partie de la premiére course angulaire correspond à 
une course à vide de la bascule principale de commande de roue à colonnes 11, entre la position de repos et le premier 
contact du crochet 13 avec la roue à colonnes 30. 


[0039] Dans une variante particuliére, la bascule de sécurité de déclenchement 20 comporte un rayon d'appui 26, qui 
est une sécurité de butée mécanique. 


[0040] Dans une variante particuliére, la bascule d'inversion de sonnerie 7 est agencée pour commander un affichage, 
visible par un utilisateur, du mode opérant ou inopérant de la sonnerie, selon sa position angulaire. Un tel affichage 
peut notamment étre commandé par une bascule de débrayage 78, articulée sur la bascule d'inversion de sonnerie 7 
et en liaison indirecte avec la tige de commande 8 du mouvement, dont le fonctionnement est exposé dans la demande 
CH 00 964/17 du méme déposant, relative à un mécanisme d'arrétage de sonnerie, et laquelle bascule de débrayage 
78 est porteuse d'un volet visible à travers un guichet, ou une aiguille, ou autre, permettant d'avertir l'utilisateur de la 
disponibilité ou de l'indisponibilité des sonneries. 


[0041] Le mécanisme est aussi avantageusement conçu pour interdire une action sur le mécanisme de sélection, lors du 
fonctionnement d'une sonnerie au passage ou d'une répétition minutes. A cet effet, plus particulierement, le mécanisme 
de sonnerie 100 comporte classiquement au moins une piéce de commande qui est une piéce des quarts ou une piéce 
des minutes pour la sonnerie de l'heure au passage ou à la commande, et comporte au moins une came, qui est asso- 
ciée à la piéce de commande, et qui est agencée pour interdire le pivotement de la commande principale 10 pour une 
sélection de sonnerie ou de mélodie quand une sonnerie ou un jeu de mélodie est en cours, tel qu'exposé dans le brevet 
EP 3 096 189 B1 du méme déposant, oü, pour chaque étage d'un mécanisme de sonnerie qui en comporte plusieurs, une 
telle came coopére avec la piéce des quarts respective pour empécher toute action sur le poussoir de commande quand 
cette piéce des quarts est en mouvement pour effectuer le jeu d'une sonnerie ou mélodie. Notamment une telle came est 
avantageusement ici agencée pour coopérer avec une piéce des minutes, et pivoter pour bloquer la bascule principale de 
commande 11 lors du jeu d'une sonnerie ou mélodie. 
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[0042] Les fig. 42 à 49 illustrent le cas avantageux où ce mécanisme complémentaire de sécurité coopere avec la pièce 
des minutes 90, qui est la dernière à jouer lors de l'exécution d'une sonnerie, et qui a aussi pour fonction d’arréter le 
régulateur de sonnerie en fin de cycle. Ce mécanisme complémentaire de sécurité est destiné à interdire une sélection 
lorsque fonctionne une sonnerie au passage ou une sonnerie lancée par une répétition minutes ou similaire, et comporte 
une bascule de sécurité de sélection de mélodie 95, qui est agencée pour venir en appui sur la pièce des minutes 90, 
par un bec 97 qu'elle comporte. 


[0043] Les fig. 42 et 44 montrent la sonnerie au repos, ce bec 97 est en appui sur une piste 910 de la piéce des minutes 
90, concentrique à son axe de pivotement. La bascule de sécurité de sélection de mélodie 95 comporte une fourche 96 
d'articulation avec un tenon 980, que comporte un verrou de sélection de mélodie 98 monté pivotant sur un pont. Ce verrou 
98 est une came, et comporte un doigt 99 capable d'occuper, selon la position angulaire du verrou 98, soit une position 
dans une poche 150 de la bascule principale de commande 11, délimitée par un seuil 15, soit une position en face de ce 
seuil 15, dans une position oü la sécurité est enclenchée. Un ressort de bascule de sécurité de sélection de mélodie 951 
qui pousse, par un bras 952, la bascule de sécurité de sélection de mélodie 95 vers la piéce des minutes 90. 


[0044] Lors du jeu de la sonnerie, selon les fig. 43 et 45, la piéce des minutes 90 pivote, en sens anti-horaire sur ces 
figures, le bec 97 quitte la piste 910 et échappe le long d'une rampe de dégagement 920, le doigt 99 vient en face du 
seuil 15 et à la fois la bascule de sécurité de sélection de mélodie 95 et le verrou 28 pivotent, ce dernier en sens horaire 
sur la figure. 


[0045] Une goupille 999 du pont bloque une face d'appui 981 du verrou 98. La sécurité est enclenchée, et ne sera redé- 
clenchée que lors du retour de la piéce des minutes 90 à sa position de repos, aprés l'exécution compléte de la sonnerie. 
Le brevet EP 3 096 189 B1 illustre des variantes alternatives de ce mécanisme complémentaire de sécurité. 


[0046] Le mécanisme de sonnerie 100 comporte plus particulièrement une répétition minutes ou un autre affichage sonore 
à la demande, qui comporte une bascule de déclenchement à la demande 5 manoeuvrable par un utilisateur, pour faire 
coopérer un cliquet de répétition 4 avec le rochet de détente 2. 


[0047] Dans une variante, l'invention concerne un tel mécanisme de sonnerie 100 seul, qui est agencé comme mécanisme 
additionnel sur un pont de sonnerie qui peut étre rapportés sur le mouvement 500. 


[0048] L'invention permet, indépendamment des autres sécurités évoquées dans les autres demandes de brevet et bre- 
vets, cités plus haut du méme déposant, et en particulier indépendamment de l'arrétage objet de la demande CH 00 964/ 
17, d'assurer la sécurisation totale de la fonction de sélection de mode de sonnerie et/ou de mélodie. 


Revendications 


1. Piéce d'horlogerie (1000) comportant un mouvement (500) et un mécanisme de sonnerie (100), lequel comporte un 
mobile entraineur de sonnerie (1 ) porteur d'un rochet de détente (2) avec lequel est agencé pour coopérer au moins 
un cliquet d'actionnement au passage (3) commandé par ledit mouvement (500) ou un cliquet de répétition (4) par 
une bascule de déclenchement à la demande (5) manoeuvrable par un utilisateur, ledit mécanisme de sonnerie (100) 
comportant un levier de débrayage de sonnerie (6) apte à empécher l'accés d'un dit cliquet (3; 4) audit rochet de 
détente (2) sous l'action d'une bascule d'inversion de sonnerie (7) et qui est manoeuvrable, ou bien par une tige de 
mise à l'heure (8) que comporte ledit mouvement (500), ou bien par une commande principale (10) de sélection de 
sonnerie ou de mélodie que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), ou bien par un mécanisme d'arrétage en 
cas de ressource d'énergie insuffisante que comporte ledit mécanisme de sonnerie (100), caractérisée en ce que 
ledit mécanisme de sonnerie comporte un dispositif de sécurité de déclenchement durant une sélection de sonnerie 
ou de mélodie, qui est agencé pour empécher le déclenchement de toute sonnerie, par ledit mouvement (500) ou par 
un utilisateur, et qui comporte une bascule de sécurité de déclenchement (20) dont le pivotement, sous l'action d'une 
sélection de sonnerie ou de mélodie sur ladite commande principale (10) par un utilisateur, éloigne tout dit cliquet 
(3;4) dudit rochet de détente (2), et en ce que ledit mécanisme de sonnerie (100) comporte des moyens de rappel 
élastique pour ramener ladite commande principale (10) dans une position unique de repos en l'absence d'action 
d'un utilisateur. 


2. Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 1, caractérisée en ce que ladite commande principale (10) comporte 
une bascule principale de commande (11) pivotante, qui porte une goupille de commande (12) qui est agencée 
pour coopérer en appui, sous l'action d'un ressort principal de commande (9), avec une premiére surface (23) de 
ladite bascule de sécurité de déclenchement (20) dans une premiére course angulaire autorisant des manoeuvres de 
déclenchement, et avec une deuxiéme surface (24) de ladite bascule de sécurité de déclenchement (20) dans une 
deuxiéme course angulaire de dégagement de ladite bascule de sécurité de déclenchement (20) interdisant toute 
manoeuvre de déclenchement de sonnerie, ladite bascule de sécurité de déclenchement (20) étant poussée vers 
ladite goupille de commande (12) par le rappel d'un ressort de bascule de sécurité de déclenchement (29). 


3. Piéce d'horlogerie (1000) selon la revendication 2, caractérisée en ce que, dans ladite position de repos de ladite 
commande principale (10), ladite goupille de commande (12) fait face à ladite premiére surface (23) dont elle est 
séparée d'une premiére distance de sécurité S1 non nulle. 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 
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Piece d'horlogerie (1000) selon la revendication 2 ou 3, caractérisée en ce que, pendant ladite premiére course 
angulaire qui correspond á une course a vide de ladite bascule principale de commande (11), ladite goupille de 
commande (12) est en appui sur ladite première surface (23) qui est agencée pour l'enclenchement de ladite sécurité 
de déclenchement. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 2 à 4, caractérisée en ce que, pendant ladite deuxième 
course angulaire, ladite goupille de commande (12) est en appui sur ladite deuxième surface (24), tant qu’un effort est 
exercé sur ladite commande principale (10) par un utilisateur, pour le maintien de ladite sécurité de déclenchement. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 2 à 5, caractérisée en ce que ladite deuxième surface (24) de 
ladite bascule de sécurité de déclenchement (20) est adjacente à ladite première surface (23), dont elle est séparée 
par une aréte ou par un plat intermédiaire, dont le franchissement lors d'une action sur ladite commande principale 
(10) correspond à la fin de ladite première course angulaire, et à l'enclenchement de la sécurité empêchant le dé- 
clenchement de toute sonnerie. 


Pièce d’horlogerie (1000) selon la revendication 6, caractérisée en ce que ladite première surface (23) est sensible- 
ment plate, et séparée par une arête de ladite deuxième surface (24) qui est sensiblement cylindrique et coaxiale 
avec l'axe de pivotement de ladite bascule principale de commande (11) lorsque la sécurité est activée. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon la revendication 6, caractérisée en ce que ladite première surface (23) et ladite 
deuxième surface (24) sont deux surfaces sensiblement cylindriques et sensiblement axées sur l’axe de pivotement 
de ladite bascule principale de commande (11), dont l’une est plus éloignée que l’autre, et sont séparées par un plat 
intermédiaire, et ladite deuxième surface (24) est coaxiale avec l’axe de pivotement de ladite bascule principale de 
commande (11) lorsque la sécurité est activée. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 2 à 8, caractérisée en ce que ladite bascule d'inversion de 
sonnerie (7) comporte un excentrique (71) agencé pour venir en appui sur une surface d’appui (22) que comporte 
ladite bascule de sécurité de déclenchement (20), pour le réglage fin de la course de pivotement de ladite bascule 
d'inversion de sonnerie (7), et pour assurer le dégagement de chaque dit cliquet (3; 4) dudit rochet de détente (2). 


Pièce d'horlogerie (1000) selon la revendication 9 et l’une des revendications 2 à 8, caractérisée en ce que dans 
ladite position de repos de ladite commande principale (10), ledit excentrique (71) fait face à ladite surface d'appui 
(22) dont elle est séparée d'une deuxième distance de sécurité S2 non nulle. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon la revendication 9 et l’une des revendications 2 à 10, caractérisée en ce que pendant 
une première partie de ladite première course angulaire, ledit excentrique (71) fait face à ladite surface d’appui (22) 
dont elle est séparée d'une deuxième distance de sécurité S2 non nulle. 


Pièce d’horlogerie (1000) selon la revendication 11, caractérisée en ce que pendant une deuxième partie, consécutive 
à ladite première partie, de ladite première course angulaire, ledit excentrique (71) est en appui sur ladite surface 
d'appui (22). 


Pièce d'horlogerie (1000) selon la revendication 9 et l’une des revendications 2 à 12, caractérisée en ce que pendant 
ladite deuxième course angulaire, ledit excentrique (71) est en appui sur ladite surface d'appui (22), tant qu'un effort 
est exercé sur ladite commande principale (10) par un utilisateur. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 2 à 13, caractérisée en ce que ladite commande principale 
(10) de sélection de sonnerie ou de mélodie comporte une roue à colonnes (30), et en ce que ladite bascule principale 
de commande (11) est une bascule principale de commande de roue à colonnes, qui comporte un crochet (13) agencé 
pour entraîner par traction des dents (31) de ladite roue à colonnes (30), laquelle est maintenue en position par un 
sautoir de roue à colonnes (32). 


Pièce d'horlogerie (1000) selon les revendications 11 et 14, caractérisée en ce que ladite première partie de ladite 
première course angulaire correspond à une course à vide entre la position de repos et le premier contact dudit 
crochet (13) avec ladite roue à colonnes (30). 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 1 à 15, caractérisée en ce que ladite bascule d'inversion de 
sonnerie (7) est agencée pour commander un affichage, visible par un utilisateur, du mode opérant ou inopérant de 
la sonnerie, selon sa position angulaire. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 16, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
(100) comporte au moins une pièce de commande qui est une pièce des quarts ou une pièce des minutes (90) pour 
la sonnerie de l'heure au passage ou à la commande, et comporte au moins une came (98) associée à ladite pièce 
de commande et agencée pour interdire le pivotement de ladite commande principale (10) pour une sélection de 
sonnerie ou de mélodie quand une sonnerie ou un jeu de mélodie est en cours. 


Pièce d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 17, caractérisée en ce que ledit mécanisme de sonnerie 
(100) comporte une répétition minutes ou un autre affichage sonore à la demande, qui comporte une dite bascule 
de déclenchement à la demande (5) manœuvrable par un utilisateur, pour faire coopérer un cliquet de répétition (4) 
avec ledit rochet de détente (2). 
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19. Pièce dhorlogerie (1000) selon l'une des revendications 1 à 18, caractérisée en ce qu'elle est une montre. 
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(54) 发 明 名 称 
没有 擒 纵 机 构 或 具有 简化 擒 纵 机 构 的 一 般 



















































































自由 度 各 向 同性 谐 波 振荡 器 及 相关 时 基 
(57) 摘 要 
机 械 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 至 少 包 括 二 自 



























































度 联 动 装置 ,其 利用 弹 禾 相对 于 固定 基部 文 撑 
轨道 运动 质量 体 , 2 向 同性 和 线性 恢 
复 力 的 特性 ,其 中 质量 体 具 有 倾 转 运动 。 振 荡 器 
可 以 用 在 计时 小 置 中 ,例如 手表 。 
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1 .一 种 机 械 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 ,至 少 包括 二 自由 度 联动 装置 ,其 利用 至 少 一 个 弹 
So (602:612,613:621:631,633:665,666:677;:701-703:716: 761-770; 803-805 , 81 1) AH 
对 于 固定 基部 (601 :611:620:630:664:676:685:700:715:760:800:) 支撑 轨道 运动 质量 体 
(603;614;622;634;667,668;679,683;691,692;719,720;768;807) ,所 述 至 少 一 个 弹 得 元 
件 具 有 各 向 同性 和 线性 恢复 力 的 特性 。 

2. 如 权利 要 求 1 所 述 的 振荡 器 ,其 形成 二 自由 度 联 动 装置 ,导致 所 述 轨道 运动 质量 体 的 
倾 转运 动 ,以 使 得 所 述 质量 体 沿 着 它 的 轨道 行进 ,同时 保持 固定 的 取向 。 

3. 如 权利 要 求 1 或 2 所 述 的 振荡 器 ,其 中 所 述 轨 道 运动 质量 体 包括 单个 质量 体 (603; 
614:622:634:768:807:910:935:965) 5 2 ЛАН Ж (667 ,668:679,683;691,692;719, 
720). 

4. 如 前 述 权 利 要 求 1 至 3 中 的 一 项 所 述 的 振荡 器 系统 ,其 中 所 述 质 量 体 是 实心 球 或 球形 
壳 , 或 哑铃 ,所 述 质量 体 的 重心 位 于 倾 转 运动 的 中 心 。 

5. 如 权利 要 求 4 所 述 的 振荡 器 系统 ,其 中 所 述 质量 体 是 实心 球 (910; 935) БОР 
(965) ,所 述 质 量 体 的 重心 位 于 所 述 倾 转运 动 的 中 心 ,并 且 恢复 力 由 亦 道 弹 黎 或 由 极地 弹 答 
(916:927) 提供 。 

6. 如 前 述 权利 要 求 中 的 一 项 所 述 的 振荡 器 ,其 中 所 述 弹 车 元 件 包括 至 少 一 个 柔性 杆 
(602) ЕЛЕЕ (612,613;621;631,633;665,666;701-703;716;761-770;803-805, 
811). 

TAN ЖК 1 А д AA i o P PES OC ЕЛЯ (677) 。 

8. 一 种 系统 ,包括 如 权利 要 求 1 至 6 中 的 一 项 所 述 的 振荡 器 ,并 且 还 包括 用 于 向 所 述 振 
荡 器 进行 连续 机 械 能 量 供应 的 机 构 。 

9. 如 权利 要 求 7 所 述 的 系统 ,其 中 所 述 机 构 向 所 述 振荡 器 施加 转 矩 或 间歇 力 。 

10. 如 权利 要 求 7 或 8 所 述 的 系统 ,其 中 所 述 机 构 包 括 可 变 半径 曲柄 (83) , HOS SE CR 
(82) 绕 固 定 框 架 (81) 旋转 ,并 且 其 中 棱柱 接头 (84) 允许 曲柄 末端 以 可 变 半 径 旋转 。 

11. 如 权利 要 求 7 或 8 所 述 的 系统 ,其 中 所 述 机 构 包 括 保持 曲轴 (92) 的 固定 框架 (91) 、 附 
连 到 所 述 曲 轴 (92) 并 配备 有 棱 形 槽 (93 7) 的 曲柄 (93) ,在 曲轴 上 施加 保持 转 矩 M, 其 中 具有 
球形 尖端 的 刚性 销 (94) 固定 到 所 述 振荡 器 或 振荡 器 系统 的 所 述 轨道 运动 质量 体 (95) ,其 中 
所 述 销 接合 在 所 述 槽 (93 ) 中 。 

12. 如 权利 要 求 7 或 8 所 述 的 系统 ,其 中 所 述 机 构 包 括 用 于 向 所 述 振荡 器 进行 间 欧 机 械 
能 量 供应 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 。 

13. 如 前 一 权利 要 求 所 所 述 的 系统 ,其 中 所 述 天 文 钟 擒 纵 机 构 包 括 被 固定 到 所 述 轨 道 
运动 质量 体 的 两 个 平行 的 捕捉 件 (151,152) , 若 此 一 介 捕 捉 件 (152) fE ELSE (155) IKE 
转动 的 理子 (154) 移 位 以 释放 擒 纵 轮 (153) ,和 其 中 所 述 擒 纵 轮 脉冲 式 推 在 另 一 个 捕捉 件 
(151) 上 ,从 而 使 失去 的 能 量 恢 复 到 所 述 振荡 器 或 振荡 器 系统 。 

14. 一 种 计时 装置 ,例如 钟 , 包 括 如 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 振荡 器 或 系统 作为 时 
基 。 

15. 如 前 一 权利 要 求 所 述 的 计时 装置 ,其 中 所 述 计时 装置 是 腕 表 。 

16. 如 前 述 权 利 要 求 1 至 12 中 任 一 项 所 述 的 振荡 器 或 系统 ,被 用 作用 于 测量 秒 的 片段 的 
计时 器 的 时 基 , 其 只 需要 扩展 的 速度 倍增 齿轮 组 ,例如 以 获得 100Hz 的 频率 以 便 测量 1/100 
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17. 如 前 述 权利 要 求 1 至 12 中 任 一 项 所 述 的 振荡 器 或 系统 ,被 用 作用 于 自 鸣 钟 或 音乐 钟 
和 手表 以 及 音乐 盒 的 速度 调节 器 ,从 而 消除 不 需要 的 噪音 并 降低 能 耗 ,并 且 还 提高 了 音乐 
或 自 鸣 的 节奏 稳定 性 。 
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没有 擒 纵 机 构 或 具有 简化 擒 纵 机 构 的 一 般 二 自由 度 各 向 同性 
谐 波 振 荡 器 及 相关 时 基 


[0001] ”对 应 申请 

[0002] ”本 PCT 申 请 要 求 下 列 在 先 申请 的 优先 权 ,2014 年 1 月 13 日 提交 的 EP 14150939.8, 
2014 年 6 月 25 日 提交 的 EP 14173947.4,2014 年 9 月 3 日 提交 的 EP 14183385.5,2014 年 9 月 4 日 
提交 的 EP 14183624.7, 和 2014 年 12 月 1 日 提交 的 EP14195719.1, 所 有 在 先 申 请 都 以 洛桑 联 
邦 理工 学院 (EPFL) 的 名 义 提交 ,所 有 这 些 在 先 申请 的 内 容 都 通过 引用 的 方式 全 部 并 入 本 
PCT 申 请 中 。 

[0003] AMB 

[0004] 1 背景 

[0005] ”计时 装置 精度 上 的 最 大 改进 是 由 于 引入 振荡 器 作为 时 基 , 首 先是 在 1656 年 由 克 里 
斯 带 安 。 囊 更 斯 引入 钟 摆 , 然 后 由 惠 更 斯 和 胡 克 在 大 约 1675 年 引入 平衡 轮 - 螺 旋 弹 得 ， 
N.Niaudet 和 L.C.Breguet 在 1866 年 引入 音 又 , 见 参考 文献 [20] [5] 。 自 那 时 以 来 ,它们 一 直 
是 用 于 机 械 钟 和 所 有 手表 中 的 唯一 的 机 械 振荡 器 。 (近似 蝶 旋 弹 得 的 带电 磁 恢 复 力 的 平衡 
轮 被 包含 在 类 别 平衡 轮 - 螺 旋 弹 千 中 ) ,在 机 械 钟 表 中 ,这 些 振荡 器 需要 擒 纵 机 构 , 且 由 于 其 
固有 的 复杂 性 及 其 至 多 勉强 达到 40% 的 相对 低 的 效率 ,该 机 构 带 来 许多 问题 , 擒 纵 机 构 具 
有 固有 的 低 效 率 , 因 为 它们 基于 间 欣 运动 ,其 中 整个 运动 必须 停止 和 重新 启动 ,导致 从 静止 
开始 的 浪费 的 加 速度 和 由 于 冲击 引起 的 噪音 。 拾 纵 机 构 是 手表 的 最 复杂 和 最 精密 的 部 分 是 
众所周知 的 ,并 且 与 用 于 航海 天 文 钟 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 相 对 比 , 从 未 有 过 用 于 手表 的 完全 
令 人 满意 的 擒 纵 机 构 。 


















































现 有 技术 

[0006] ”1925 年 12 月 16 日 公布 的 瑞士 专利 113025 披 露 了 驱动 振荡 机 构 的 过 程 。 该 文献 提 到 
的 目的 是 用 连续 调节 替代 间 砍 调节 ,但 它 没 有 清楚 披露 所 揭露 的 原理 如 何 应 用 于 计时 装 
置 ,如 手表 。 特 别 是 ,构造 没有 被 描述 为 各 向 同性 谐 波 振荡 器 ,并 且 仅仅 描述 了 最 简单 版 本 
的 振荡 器 ,如 下 面 的 图 20 和 22, 但 未 提出 图 21、23 至 33、39 至 41 的 球 振荡 器 和 得 到 补偿 的 振 
荡 右 的 实施 方案 的 优良 性 能 。 

[0007] | 1967 年 6 月 27 日 公布 的 瑞士 专利 申请 9110/67 披 露 了 一 种 用 于 计时 装置 的 旋转 谐 
振 器 。 所 披露 的 谐振 器 包括 以 悬臂 方式 安装 在 中 心 支撑 件 上 的 两 个 质量 体 ,每 个 质量 体 围 
绕 对 称 轴 圆 形 地 振荡 。 每 个 质量 体 通过 四 个 弹 赞 附 连 到 中 心 支 撑 件 。 每 个 质量 体 的 弹 答 彼 
此 连接 以 获得 质量 体 的 动态 耦合 .为 了 维持 质量 体 的 旋转 振荡 ,使 用 了 对 每 个 质量 体 的 耳 
部 起 作用 的 电磁 装置 , 耳 部 包含 永久 磁体 . 弹 千 之 一 包括 与 棘 轮 合作 的 李 爪 ,以 便 将 质量 体 
的 振 葛 运动 转变 为 单 癌 旋 转运 动 。 因 此 ,所 披露 的 系统 仍然 基于 通过 玉 爪 将 振荡 CF FE TRI X 
运动 ) 转变 为 旋转 ,这 使 得 该 公开 文献 的 系统 相当 于 本 领域 中 己 知 的 和 上 面 引用 的 擒 纵 机 
[0008] ”1971 年 5 月 14 日 公布 的 瑞士 增补 专利 512757 涉 及 用 于 计时 装置 的 机 械 式 旋转 谐振 
器 。 该 专利 主要 涉及 在 这 种 谐振 器 中 使 用 的 弹 筑 的 描述 ,如 在 上 面 讨论 的 瑞士 专利 申请 
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9110/67 中 所 披露 的 。 因 而 在 这 里 ,谐振 器 的 原理 再 次 使 用 了 绕 轴线 振荡 的 质量 体 。 
[0009] “1967 年 5 月 9 日 公布 的 美国 专利 3318087 披 露 了 围绕 年 直 轴 线 振荡 的 扭转 振荡 器 。 
同样 ,其 类 似 于 现 有 技术 的 和 如 上 所 述 的 擒 纵 机 构 。 






































发 明 内 容 

[0010] ”因而 本 发 明 的 目的 是 改进 已 知 的 系统 和 方法 。 

[0011] 本 发 明 的 另 一 个 目的 是 提供 一 种 避免 现 有 技术 中 己 知 的 擒 纵 机 构 的 间 砍 运动 的 
系统 。 

[0012] ”本 发 明 的 另 一 个 目的 是 提出 一 种 机 械 式 各 向 同性 谐 波 振荡 器 。 

[0013] ”本 发 明 的 男 一 个 目的 是 提供 一 种 可 以 在 不 同 的 与 时 间 相 关 的 应 用 中 使 用 的 振荡 
占 , 如 ;用 于 计时 器 的 时 基 , 计 时 装置 (如 手表 ) ,加 速 计 , 调 速 器 。 

[0014] ”通过 完全 消除 扒 纵 机 构 ,或 者 备 选 地 通过 一 系列 不 具有 当前 手表 擒 纵 机 构 的 缺点 
的 新 的 简化 擒 纵 机 构 ,本 发 明 解决 了 扒 纵 机 构 的 问题 。 

[0015] ”结果 是 具有 增加 的 效率 的 大 大 简化 的 机 构 。 

[0016] ”在 一 个 实施 方案 中 ,本 发 明 涉及 一 种 机 械 式 各 向 同性 谐 波 振荡 噩 ,包括 利用 弹 千 
相对 于 固定 基部 作 二 自由 度 轨道 运动 的 质量 体 , 由 于 物体 固有 的 各 回 同 性 , 弹 千 具有 各 向 
同性 和 线性 恢复 力 的 特性 。 

[0017] 在 一 个 实施 方案 中 ,各 向 同性 谐 波 振荡 器 可 以 包括 若干 各 向 同性 线性 弹 千 ,其 布 
置 成 相对 于 固定 基部 产生 二 自由 度 的 轨道 运动 质量 体 。 

[0018] 在 一 个 实施 方案 中 ,各 问 同性 谐 波 振荡 器 可 以 包括 具有 奉 干 赤道 弹 竹 的 球形 质量 
体 。 

[0019] 在 另 一 个 实施 方案 中 ,各 向 同性 谐 波 振荡 器 可 以 包括 具有 极地 弹 千 的 球形 质量 
体 。 

[0020] ”在 一 个 实施 方案 中 ,机构 可 以 包括 两 个 各 向 同性 谐 波 振荡 喜 , 其 通过 轴 和 耦合 以 便 
平衡 线性 加 速度 。 
[0021] 在 一 个 实施 方案 中 ,机构 可 以 包括 两 个 各 向 同性 谐 波 振荡 喜 ,其 通过 轴 耦 合 以 便 
平衡 角 加 速度 。 

[0022] ”在 一 个 实施 方案 中 ,所 述 机 构 可 以 包括 可 变 半 径 曲柄 和 棱柱 接头 ,可 变 半径 曲柄 
通过 枢 轴 绕 固定 框架 旋转 ,并 且 棱 柱 接 头 允 许 曲 柄 末端 以 可 变 半径 旋转 。 

[0023] ”在 一 个 实施 方案 中 ,所 述 机 构 可 以 包括 保持 曲轴 的 固定 框架 、 附 连 到 曲轴 并 配备 
有 校 形 槽 的 曲柄 ,在 曲轴 上 施加 保持 转 惩 M, 其 中 刚性 销 固 定 到 振荡 弗 或 振荡 费 系 统 的 轨道 
运动 质量 体 ,其 中 所 述 销 接合 在 所 述 模 中 。 

[0024] ”在 一 个 实施 方案 中 ,所 述 机 构 可 以 包括 用 于 向 振荡 占 进 行 间 葡 机 械 能 量 供应 的 天 
文 钟 擒 纵 机 构 。 

L0025] ”在 一 个 实施 方案 中 ,天 文 钟 擒 纵 机 构 包 括 被 固定 到 轨道 运动 质量 体 的 两 个 平行 的 
捕捉 件 , 钴 此 一 个 捕捉 件 使 以 弹 筑 为 枢 轴 转动 的 捍 子 移 位 以 释放 擒 纵 轮 , 和 若 此 所 述 擒 纵 
轮 脉冲 式 推 在 男 一 个 捕捉 件 上 ,从 而 使 失去 的 能 量 恢 复 到 振荡 器 或 振荡 器 系统 。 

[0026] ”在 一 个 实施 方案 中 ,本 发 明 涉及 一 种 计时 装置 ,例如 钟 , 其 包括 如 本 申请 中 定义 的 
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[0027] 在 一 个 实施 方案 中 ,计时 装置 是 腕 表 。 

[0028] ”在 一 个 实施 方案 中 ,本 申请 中 限定 的 振荡 器 或 振荡 器 系统 被 用 作用 于 测量 秒 的 片 
段 的 计时 器 的 时 基 , 其 只 需要 扩展 的 速度 倍增 齿轮 组 ,例如 以 获得 100Hz 频 率 以 便 测量 1/ 
100 秒 。 

[0029] ”在 一 个 实施 方案 中 ,本 申请 中 限定 的 振荡 器 或 振荡 器 系统 被 用 作用 于 自 鸣 钟 或 音 
乐 钟 和 手表 以 及 音乐 盒 的 速度 调节 器 ,从 而 消除 不 需要 的 噪音 并 降低 能 耗 , 并 且 还 提高 了 
音乐 或 自 鸣 的 节奏 稳定 性 。 

[0030] ”这 些 实施 方案 和 其 他 实施 方案 将 在 下 面 的 发 明 描 述 中 更 详细 地 描述 。 





附 图 说 明 

[0031 ”从 下 面 的 描述 和 附 图 ,本 发 明 将 被 更 好 地 理解 , 附 图 表示 
(0031 ”图 1 表示 具有 平方 反比 定律 的 轨道 ; 

[0033] ”图 2 表示 根据 虎 克 定律 的 轨道 ; 

[0034] ”图 3 表示 胡 克 定律 的 物理 实现 的 例子 ; 

[0035] ”图 4 表示 锥 捍 原 理 ; 
[0036] ”图 5 表示 锥 摆 机 构 ; 

(0031 ”图 6 表示 由 Antoine Breguet 作 出 的 Villarceau 调 节 器 ; 

[0038] ”图 7 表示 被 弹拨 的 弦 的 奇 点 的 传播 ; 

[0039] ”图 8 表示 连续 地 施加 以 维持 振荡 器 能 量 的 转 矩 ; 

[0040] ”图 9 表示 间歇 地 施加 以 维持 振荡 器 能 量 的 力 ; 

[0041] ”图 10 表 示 经 典 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 ; 

[0042] ”图 11 表 示 在 一 般 二 自由 度 各 向 同性 弹 移 的 所 有 方向 上 的 重力 补偿 的 第 二 替代 实 
现 方式 .这 平衡 了 图 22 的 机 构 : 

[0043] ”图 12 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 ; 

[0044] ”图 13A 和 13B 表 示 附 连 到 振荡 器 的 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半 径 曲 柄 的 实现 方 
式 ; 

[0045] ”图 14 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 的 基于 撞 曲 件 的 实现 方式 ; 

[0046] ”图 15 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 的 基于 撞 曲 件 的 实现 方式 ; 

[0047] ”图 16 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 的 基于 搁 曲 件 的 蔡 代 实现 方式 ; 
[0048] 17 表 示 用 于 各 向 同性 谐 波 振 荡 器 的 简化 的 经 典 的 手表 天 文 钟 擒 纵 机 构 ; 

[0049] ”图 18 表 示 用 于 平移 轨道 运动 质量 体 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 实施 方案 ; 

[0050] ”图 19 表 示 用 于 平移 轨道 运动 质量 体 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 另 一 个 实施 方案 ; 

[0051] ”图 20 表 示 基 于 物质 各 向 同性 的 二 自由 度 各 问 同 性 弹 簧 ; 

[0052] ”图 21A 和 21B 表 示 基 于 物质 各 向 同性 的 二 自由 度 各 向 同性 弹簧 ,其 中 质量 体 具 有 平 
面 轨 道 ,图 21A 是 轴 向 横 截 面 ,图 21B 是 沿 着 图 21A 的 线 A-A 的 横 截面 : 

[0053] ”图 22 表 示 基 于 三 个 各 向 同性 圆柱 梁 的 二 自由 度 各 向 同性 弹 千 ,其 增 大 了 质量 体 的 
运动 的 平面 性 ; 

[0054] ”图 23A 和 23B 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹 竹 ,其 中 图 22 的 机 构 的 不 平 度 已 通过 加 倍 而 
被 消除 ,图 23A 是 透视 图 ,图 23B 是 顶 视 图 ; 
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[0055] 24A 和 24B 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹 答 ,其 被 补偿 以 平衡 线性 和 和 角 加 速度 ,图 24A 
是 轴 向 横 截面 ,图 24B 是 图 21A 的 横 截面 ; 

[0056] ”图 25A 和 25B 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹 得 ,其 其 有 膜 片 弹簧 和 补偿 重力 的 平衡 的 哑 
铃 状 质 量 体 ,图 25B 是 图 25A 的 中 心 的 横 截面 ; 

[0057] ”图 26 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹簧 ,其 具有 复合 弹 移 和 补偿 重力 的 平衡 的 哑铃 状 质 
量 体 ; 

[0058] ”图 27 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹簧 的 横 截面 的 细节 ,其 使 用 图 28A 的 复合 弹簧 以 赋 
予 质 量 体 各 向 同性 的 自由 度 。 

[0059] ”图 28A 和 28B 表 示 用 于 图 27 所 示 的 机 构 中 的 四 自由 度 弹 得 ,图 28A 是 顶 视图 ,图 28B 
是 沿 着 图 28A 的 线 A-A 的 横 截 面 图 ; 

[0060] ”图 29 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹 繁 ,其 具有 包括 三 个 有 角度 的 梁 的 弹 筑 和 补偿 重力 


































































































的 平衡 的 哑铃 状 质量 体 ; 
[0061] ”图 30 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹簧 ,其 具有 球形 质量 体 和 基于 和 柔性 枢 轴 的 赤道 柔性 
弾 黄 : 








[0062] ”图 31 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹 答 ,其 具有 球形 质量 体 和 亦 道 梁 阐 短 ; 

[0063] ”图 32 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹簧 ,其 具有 图 31 的 球形 质量 体 , 顶 视图 ，; 

[0064] ”图 33 表 示 二 自由 度 各 向 同性 弹簧, 其 具有 图 31 的 球形 质量 体 , 横 截面 图 ; 

[0065] ”图 34 表 示 旋 转 的 弹 得 ; 

[0066] ”图 35 表 示 在 椭圆 轨道 中 绕 轨 道 旋转 的 物体 ; 

[0067] ”图 36 表 示 在 椭圆 轨道 中 绕 轨 道 平移 而 不 旋转 的 物体 ; 

[0068] ”图 37 表 示 刚 性 梁 端 部 处 的 点 ,其 在 椭圆 轨道 中 绕 轨道 平移 而 不 旋转 ， 

[0069] ”图 38 示 出 了 如 何 通过 用 各 向 同性 振荡 器 和 传动 曲柄 蔡 代 当前 的 游丝 和 擒 纵 机 构 
而 将 我 们 的 振荡 器 集成 到 标准 的 机 械 表 或 钟 的 机 芯 中 ; 

[0070] ”图 39 表 示 具 有 球形 质量 体 和 极地 弹 答 的 振荡 器 的 概念 基础 ,极地 弹 答 用 于 使 具有 
恒定 纬度 的 恒定 角速度 轨道 的 等 时 性 完美 ; 

[0071] ”图 40 表 示 连 同 维持 振荡 器 能 量 的 曲柄 一 起 实现 图 39 的 极地 弹簧 球形 振荡 器 的 机 
构 的 概念 模型 ; 

[0072] ”图 41 表 示 连 同 维持 振荡 器 能 量 的 曲柄 一 起 实现 图 39 的 球形 质量 体 和 极地 弹 得 概 
念 的 功能 完全 的 机 构 。 




















具体 实施 方式 

[0073] ”2 本 发 明 的 概念 基础 

[0074] ”2.1 牛顿 的 等 时 太阳 系 

[0075] ”正如 众所周知 的 ,在 1687 年 , 艾 萨 克 。 和 牛顿 出 版 了 数学 原理 ,其 中 他 证 明了 行星 运 
动 的 开 普 勒 定 律 , 特 别 是 第 一 定律 和 第 三 定律 ,第 一 定律 陈述 了 行星 以 太阳 为 中 心 进行 椭 
圆 形 运动 ,第 三 定律 陈述 了 行星 的 轨道 周期 的 平方 与 其 轨道 的 半 长 轴 的 立方 成 正比 , 见 参 
孝文 献 [19] 。 

[0076] ”不 太 众 所 周知 的 是 ,在 同一 本 著作 的 卷 I, 命题 X 中 ,他 表明 ,如 果 引 力 的 平方 反比 
定律 ( 见 图 D 被 用 线性 吸引 有 心力 替代 (因为 所 谓 的 胡 克 定律 , 见 图 2 和 3) ,那么 行星 运动 将 
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被 太阳 在 椭圆 形 中心 的 椭圆 轨道 蔡 代 且 轨 道 周期 对 于 所 有 椭圆 轨道 都 是 相同 的 。 (在 两 个 
定律 中 椭圆 的 出 现 现在 被 理解 为 是 由 于 相对 简单 的 数学 上 的 等 价 , 见 参考 文献 [13] ,并 且 
这 两 种 情况 是 导致 封闭 轨道 的 唯一 有 心力 定律 也 是 公 知 的 , 见 参 考 文献 [1]) 。 

[0077] ”和 牛顿 的 结果 对 胡 克 定律 是 很 容易 验证 的 :考虑 一 个 在 两 个 维度 上 运动 的 受到 有 心 
力 的 质点 

[0078 F(r)=-k г 

[0079] ”以 原点 为 中 心 ,其 中 r 是 质点 的 位 置 , 则 对 于 质量 为 m 的 物体 ,其 具有 解法 

[0080] — (Aisin(oot* 6 1) ,A2sin(wot+o)), 

[0081] AUAA, 中 1, 中 2 取决 于 初始 条 件 和 频率 





























[0082] sy awe ү an 





[0083] ”这 不 仅 表 明 轨 道 是 椭圆 形 的 ,而 且 表 明 运 动 周期 只 取决 于 质量 m 和 有 心力 的 刚性 
K。 因 此 ,该 模型 显示 了 等 时 性 ,因为 周期 


[0084] ер AM Shen : ў Seem 
Vk 


[0085] ”独立 于 质点 的 位 置 和 动量 (牛顿 证 明 的 开 普 勒 第 三 定律 的 模拟 ) 。 

[0086] ”2.2 作为 计时 装置 的 时 基 的 实现 

[0087] ”等 时 性 意味 着 作为 本 发 明 的 可 能 的 实施 方案 ,该 振荡 器 是 用 于 计时 装置 的 时 基 的 
很 好 的 候选 。 

[0088] ”此 前 这 一 直 未 在 文献 中 被 做 到 或 提 到 ,将 该 振荡 器 用 作 时 基 是 本 发 明 的 实施 方 
案 。 

[0089] ”该 振荡 器 也 被 称 为 谐 波 各 向 同性 振荡 器 ,其 中 术语 各 向 同性 是 指 “ 在 所 有 方向 上 
都 相同 ”。 

[0090] ”尽管 自 1687 年 以 来 已 知 且 以 其 理论 简单 而 闻名 ,但 是 各 向 同性 谐 波 振荡 器 似乎 以 
前 从 未 用 作 手 表 或 钟 的 时 基 , 这 需要 和 解释。 在 下 文中 ,我 们 将 使 用 术语 “各 向 同性 振荡 器 "来 
站 代 “ 各 向 同性 谐 波 振 荡 器 。” 

[0091] ”主要 的 原因 似乎 是 恒 速 机 构 如 调节 器 或 调 速 器 上 的 固定 ,和 锥 操作 为 恒 速 机 构 的 
有 限 角 度 。 

[0092] ”例如 ,在 利 奥 波 德 。 德 福 塞 效 (Leopold Defossez) 的 具有 近似 等 时 性 的 潜力 的 锥 
TRIN dI HP ,他 表明 了 其 测量 比 其 周期 小 得 多 的 非常 小 的 时 间 间 隔 的 应 用 , 见 参考 文献 [8, 
第 534 页 ] 。 

[0093] H * HRH (H. Bouasse) 将 其 书 的 一 章 致力 于 包括 其 近似 等 时 性 的 锥 摆 , 见 参考 文 
献 [3,VIII 章 ] 。 他 将 该 章 的 一 节 致 力 于 利用 锥 摆 测 量 秘 的 片段 (他 假定 周期 为 2 秒 ) ,指出 该 
方法 似乎 是 完美 的 。 然 后 ,他 通过 指明 平均 精度 和 瞬时 精度 之 间 的 差异 来 使 其 合格 ,并 承认 
由 于 难以 调节 机 构 , 锥 摆 的 旋转 在 小 的 时 间 间 隔 上 可 能 不 是 恒定 的 。 因 此 ,他 将 周期 内 的 变 
化 看 作 锥 摆 的 缺陷 ,这 意味 着 他 认为 在 完美 的 条 件 下 , 锥 摆 应 该 以 恒定 速度 运行 。 

[0094] “类似 地 ,在 他 的 连续 -间歇 运动 的 讨论 中 , 鲁 伯 特 。 十 尔 德 (Rupert Gould) Zl T 
各 回 同 性 谐 波 振 荡 器 ,其 对 连续 运动 计时 装置 的 唯一 参考 是 维 亚 索 (Villarceau) 调节 器 ， 
他 声明 : "似乎 已 经 给 出 了 良好 的 效果 ,但 不 可 能 比 普通 的 优质 驱动 钟 或 计时 器 更 精确 ”, 见 
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参考 文献 [9,20-21] 。 古 尔 德 (Gould) 的 结论 被 由 宝 丽 (Breguet) 给 出 的 维 亚 索 
(Villarceau) 调节 器 数据 所 验证 , 见 参考 文献 由 。 

[0095] “从 理论 的 角度 来 看 ,有 往 姆 斯 。 克 拉克 。 麦 克 斯 书 的 非常 有 影响 力 的 论文 0n 
Governors ,其 被 认为 是 现代 控制 理论 的 灵感 之 一 , 见 参考 文献 [18] 。 

[0096] ”此 外 ,等 时 性 需要 真正 的 振荡 器 ,其 必须 保持 所 有 速度 变化 ,其 原因 在 于 波动 方程 





























[0097] FR ы ш. - E 





[0098] ”通过 传播 它们 而 保持 所 有 初始 条 件 。 因 此 ,真正 的 振荡 器 必须 保留 它 的 所 有 速度 
扰动 的 记录 。 由 于 这 个 原因 ,本 文 所 描述 的 发 明 允 许 振荡 器 的 最 大 振幅 变化 。 

[0099] ”这 正好 与 必须 衰减 这 些 扰动 的 调节 器 相反 。 原 则 上 ,人 们 可 以 通过 消除 导致 速度 
调节 的 阻尼 机 构 而 获得 各 向 同性 振荡 器 。 

[0100] ”结论 是 各 向 同性 振荡 器 还 没有 被 用 作 时 基 , 因为 似乎 一 直 有 概念 上 的 障碍 ,其 使 
各 向 同性 振荡 器 与 调节 器 相 象 ,忽略 了 简单 的 说 明 , 即 准确 计时 只 要 求 在 单个 完整 周期 上 
而 非 在 所 有 较 小 时 间 间 隔 上 的 恒定 时 间 。 

[0101] ”我 们 主张 :该 振荡 器 在 理论 和 功能 上 完全 不 同 于 锥 摆 和 调节 器 ,看 本 描述 部 分 的 
下 文 。 

[0102] ”图 4 表示 锥 摆 的 原理 ,图 5 表示 典型 的 锥 摆 机 构 。 

[0103] ”图 6 表示 由 安东尼 。 宝 现 (Antoine Breguetin) 在 十 九 世 纪 七 十 年 代 制 造 的 维 亚 
R (Willarceau) 调节 器 ,图 7 被 弹拨 的 弦 的 奇 点 的 传播 。 

[0104] “2.3 旋转 -- 平 移 ,-- 倾 转轨 道 运动 

[0105] ”具有 单方 向 运动 的 两 种 各 向 同性 谐 波 振荡 器 是 可 能 的 。 一 种 采取 在 其 末端 具有 物 
体 的 线性 弹 签 , 且 使 弹 答 和 物体 围绕 固定 的 中 心 旋转 。 这 在 图 34 中 示 出 :旋转 的 弹 短 。 带 有 
附 连 到 其 末端 的 物体 862 的 弹 得 861 被 固定 到 中 心 860 并 围绕 该 中 心 旋转 ,从 而 使 物体 862 的 
质心 具有 轨道 864。 每 沿 轨道 环行 一 周 , 物 体 862 就 绕 其 质心 旋转 一 次 ,如 可 以 通过 指针 863 
的 旋转 所 看 到 的 。 

[0106] ”这 导致 物体 绕 其 质心 旋转 ,每 绕 轨 道 转动 一 圈 就 旋转 一 周 , 如 图 35 中 所 示 :旋转 的 
轨道 的 例子 。 物 体 871 围 绕 点 870 进 行 轨 道 运动 ,并 对 于 每 个 完整 的 轨道 围绕 其 轴线 旋转 一 
次 ,如 可 通过 点 872 的 旋转 所 看 出 的 。 

[0107] ”这 种 弹 得 将 被 称 为 旋转 的 各 向 同性 振荡 器 并 且 将 在 第 4.1 节 中 描述 ,在 这 种 情况 
下 ,物体 的 惯性 力矩 影响 动态 ,因为 物体 正 围绕 其 本 身 旋转 。 

[0108] ” 另 一 种 可 能 的 实现 方式 具有 由 中 心 各 向 同性 弹 得 支撑 的 质量 体 ,如 第 4.2 节 中 描 
述 的 。 在 这 种 情况 下 ,这 导致 物体 不 围绕 其 质心 旋转 ,我们 将 这 种 轨道 运动 称 为 平移 。 这 在 
图 36 中 示 出 :平移 的 轨道 .物体 881 围 绕 中 心 880 进 行 轨道 运动 , 沿 轨道 883 移 动 ,但 没有 围绕 
其 重心 旋转 。 其 朝向 保持 不 变 , 如 物体 上 的 指针 882 的 恒定 方向 所 示 。 

[0109] ”在 这 种 情况 下 ,质量 体 的 惯性 力矩 不 会 影响 动态 。 倾 转运 动 将 发 生 在 下 面 描述 的 
机 构 中 。 

[0110] ” 另 一 种 可 能 性 是 倾 转运 动 ,其 中 发 生 有 限 范围 的 角度 的 枢 转 运动 ,但 不 是 围绕 物 
体 的 重心 作 全 回转 。 倾 转运 动 示 于 图 37 中 :各 向 同性 振荡 器 由 围绕 接合 部 891 振 荡 的 质量 体 
892 构 成 ,接合 部 891 通 过 刚性 杆 896 将 质量 体 连 接 到 固定 基部 890。 通 过 在 振荡 的 质量 体 892 
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上 固定 刚性 杆 893 ,这 通过 平移 产生 轨道 运动 ,如 能 看 到 的 ,其 中 刚性 杆 893 在 其 末端 具有 
定 的 指针 894。 平 移 所 产生 的 轨道 由 指针 的 恒定 取向 所 验证 ,指针 总 是 处 于 方向 895 上 。 
[0111] ”2.4 在 标准 机 械 机 芯 中 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 集成 

[0112] ”我们 的 使 用 各 向 同性 振荡 器 的 时 基 将 调节 机 械 计时 装置 ,并 且 这 可 以 通过 简单 地 
用 各 向 同性 振荡 器 和 具有 曲柄 的 擒 纵 机 构 蔡 代 平 衡 轮 和 螺旋 弹 答 振 荡 器 来 实现 ,其 中 所 述 
曲柄 固定 到 齿轮 组 的 最 后 一 个 轮 。 这 在 图 38 中 示 出 :左边 是 传统 的 情况 。 主 发 条 900 通 过 齿 
轮 组 901 将 能 量 传 递 到 擒 纵 轮 902, 擒 纵 轮 902 通 过 锚固 件 904 间 菊地 将 能 量 传递 到 平衡 轮 
905。 在 右边 是 我 们 的 机 构 。 主 发 条 900 通 过 齿轮 组 901 将 能 量 传递 到 曲柄 906 , 曲柄 906 通 过 
在 该 曲柄 上 的 狭 槽 中 行进 的 销 907 连 续 地 将 能 量 传递 到 各 向 同性 振荡 器 906。 各 向 同性 振荡 
器 附 连 到 固定 框架 908 ,其 恢复 力 的 中 心 与 曲柄 小 齿轮 的 中 心 重合 。 

[0113] “3 .物理 实现 的 理论 要 求 

[0114] ”为 了 实现 各 向 同性 谐 波 振荡 器 ,按照 本 发 明 , 需 要 中 心 恢复 力 的 物理 结构 。 关 于 中 
心 恢复 力 移动 的 质量 体 的 理论 使 得 所 得 到 的 运动 位 于 平面 中 ,然而 ,我 们 在 此 检验 更 一 般 
的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 ,其 中 不 关心 完美 平面 运动 。 但 机 构 将 仍然 保持 谐 波 振荡 器 的 所 需 
特性 。 

[0115] ”为 了 物理 实现 以 产生 用 于 时 基 的 等 时 轨道 ,必须 尽 可 能 紧密 地 追随 上 面 第 2 节 的 
里 论 模型 ,弹簧 刚度 k 不 依赖 于 方向 并 且 是 常数 , 即 不 依赖 于 径 向 位 移 AMERO ,在 理论 
上 ,存在 质点 ,因而 质点 在 不 旋转 时 具有 J==0 的 惯性 力矩 。 减 小 的 质量 m 是 各 向 同性 的 并 且 
也 不 依赖 于 位 移 。 所 得 到 的 机 构 应 该 对 重力 不 敏感 并 且 对 线性 震动 和 角 震 动 不 敏 感 ,因此 ， 
条 件 是 

[0116] ”各 疝 同性 的 k. 弹 得 刚度 k 各 癌 同性 (不 依赖 于 方向 ) 。 

[0117] 径 向 的 k. 弹 得 刚度 k 不 依赖 于 径 向 位 移 (ВЕРЕН 。 

[0118] ” 零 ]. 具 有 惯性 力矩 ]==0 的 质量 m。 

[0119] ”各 向 同性 的 m. 减 小 的 质量 m 各 向 同性 (不 依赖 于 方向 ) 。 

[0120] ” 径 向 的 m. 减 小 的 质量 m 不 依赖 于 径 向 位 移 。 

[0121] 重力 . 対 重力 不 敏感 。 

[0122] ”线性 震动 .对 线性 震动 不 敏感 。 

[0123] 角 岩 効 . 対 角 岩 効 不 徴 感 。 

[0124] ”4 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 实现 

[0125] ”4.1 通 过 径 向 对 称 的 弹 得 实现 的 各 向 同性 (大 量 旋转 ) 

[0126] ”各 向 同性 将 会 通过 径 向 对 称 弹簧 实现 ,由 于 物质 的 各 向 同性 , 径 向 对 称 弹 签 是 各 
向 同性 的 弹 答 。 最 简单 的 例子 在 图 20 中 示 出 :柔性 粱 602 附 连 到 固定 基部 601 ,在 粱 602 的 末 
端 附 连 质量 体 603。 柔 性 粱 602 给 质量 体 603 提 供 恢复 力 以 使 得 机 构 被 吸引 向 由 虚线 图 所 示 
的 其 中 性 状态 。 质 量 体 603 将 围绕 其 中 性 状态 在 单 向 轨道 中 运行 。 现 在 我 们 列 出 了 适用 于 这 
些 实现 方式 的 第 3 节 的 理论 特性 (直到 一 阶 ) 。 

[0127] 
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[0128] ”可 以 修改 图 20 的 这 个 结构 以 获得 平面 运动 ,如 图 21A 和 21B 中 所 示 , 双 杆 各 向 同性 
振荡 器 。 侧 视图 ( 横 截面 ) : 圆 形 横 截面 的 两 个 同 轴 柔 性 杆 612 和 613 附 连 到 固定 框架 611 ,该 
两 个 同 轴 柔 性 杆 612 和 613 将 轨道 运动 质量 体 614 保 持 在 其 末端 , 杆 612 通 过 一 自由 度 柔 性 结 
构 619 从 框架 611 轴 向 地 去 看 ,以 便 确保 径 向 刚度 向 机 构 提 供 线性 恢复 力 , 杆 612 穿 过 在 驱动 
环 615 中 机 械 加 工 出 的 径 向 槽 617 。 顶 视图 : 环 615 由 三 个 辊 616 引 导 并 且 由 齿轮 618 驱 动 。 当 
驱动 转 矩 施加 到 618 时 ,能 量 被 传递 到 轨道 运动 质量 体 ,因此 其 运动 得 以 维持 。 其 特性 列 于 
下 表 中 。 

[0129] 
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[0130] ”可 以 实现 更 平面 的 运动 ,如 图 22 中 所 示 , 其 示 出 了 三 个 杆 的 各 向 同性 振荡 器 。 圆 形 
横 截面 的 三 个 平行 柔性 杆 621 附 连 到 固定 框架 620。 作 为 轨道 运动 质量 体 运动 的 板 622 附 连 
到 杆 621 ,这 种 柔性 布置 给 予 质量 体 622 三 个 自由 度 :产生 轨道 运动 的 两 个 曲线 平移 和 一 围 
绕 平行 于 杆 的 轴线 的 旋转 ,该 杆 未 用 于 本 应 用 中 ,. 它 的 特性 是 
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[0132] ”完美 平面 运动 可 以 通过 将 图 22 的 机 构 加 倍 来 实现 ,如 图 23A 和 23B 中 所 示 ( 顶 视 
图 ) 。 六 平行 杆 的 各 向 同性 振荡 器 。 圆 形 横 截 面 的 三 个 平行 柔性 杆 631 附 连 到 固定 框架 630。 
杆 631 附 连 到 重量 轻 的 中 间 板 632 ,平行 柔性 杆 633 附 连 到 632 , 杆 633 附 连 到 充当 轨道 运动 质 
量 体 的 可 移动 板 634。 这 种 柔性 布置 给 予 634 三 个 自由 度 : 产 生 轨 道 运动 的 两 个 直线 平移 和 
一 围绕 平行 于 杆 的 轴线 的 旋转 , 该 杆 未 用 于 我 们 的 应 用 中 。 它 的 特性 是 

[0133] 
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[0134] ”也 可 以 使 用 膜 ,其 由 于 物质 的 各 向 同性 而 提供 各 向 同性 恢复 力 ,如 图 25A 和 25B 中 
所 示 : 使 用 柔性 膜 的 动态 平衡 哑铃 式 振荡 器 。 刚 性 杆 678 和 684 经 由 柔性 膜 677 附 连 到 固定 基 
部 676 ,柔性 膜 677 人 允许 给 予 杆 两 个 角 自 由 度 ( 绕 杆 轴线 的 旋转 是 不 允许 的 ) 。 轨 道 运动 质量 
体 679 和 683 附 连 到 杆 的 两 个 末端 ,刚性 体 678、684、683 和 679 的 重心 位 于 膜 的 平面 和 杆 轴 线 
的 交点 ,从 而 使 在 任何 方向 上 ,线性 加 速度 都 不 在 系统 上 产生 转 矩 。 销 680 轴 向 地 固定 到 679 
上 ,该 销 接 合 到 旋转 的 曲柄 681 的 径 向 槽 中 ,曲柄 通过 枢 轴 682 附 连 到 固定 基部 。 驱 动 转 抢 作 
用 在 曲柄 的 轴 上 ,其 驱动 轨道 运动 质量 体 679, 从 而 维持 系统 的 运动 。 由 于 哑铃 是 平衡 的 ,所 
以 它 在 本 质 上 对 线性 加 速度 (包括 重力 ) 不 敏感 。 它 的 特性 是 
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[0135] 
[0136] ”4.2 通过 不 对 称 的 弹 得 的 组 合 实现 的 各 问 同性 








[0137] ”能 通过 以 下 列 方式 组 合 弹 得 来 得 到 各 向 同性 的 弹 签 :组 合 的 恢复 力 是 各 问 同 性 
的 。 

[0138] ”图 26 表 示 上 共有 四 连 杆 基 架 的 动态 平衡 的 哑铃 式 振 荡 器 。 刚 性 杆 689 和 690 经 由 形成 
万 向 接头 的 四 个 柔性 杆 附 连 到 固定 框架 685 (细节 参见 图 27 和 28A 和 28B) 。 三 个 杆 位 于 垂直 
于 刚性 杆 轴线 689-690 的 水 平平 面 686 中 ,第 四 杆 687 是 垂直 的 ,位 于 689-690 轴 线 上 。 两 个 轨 
道 运动 质量 体 691 和 692 附 连 到 刚性 杆 的 末端 。 刚 性 体 691、.689.690 和 692 的 重心 位 于 平面 
686 和 杆 轴线 的 交点 ,从 而 使 在 任何 方向 上 ,线性 加 速度 都 不 在 系统 上 产生 转 矩 。 销 693 轴 向 
地 固定 到 692 上 ,该 销 接合 到 旋转 的 曲柄 694 的 径 向 槽 中 ,曲柄 通过 枢 轴 695 附 连 到 固定 基 
部 ,通过 预 加 载 的 螺旋 弹 筑 697 产 生 驱 动 转 矩 ,螺旋 弹 渴 697 拉 紧 卷 绕 在 线 轴 上 的 线 696, 线 
固定 到 曲柄 的 轴 。 它 的 特性 是 

[0139] 
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[0140] ”图 26 的 横 截面 示 于 图 27 中 :万 向 接头 基于 四 个 柔性 杆 , 与 图 28A 和 28B 中 所 示 类 似 
的 四 自由 度 柔性 结构 将 刚性 框架 705 连 接 到 可 移动 管 708。 圆 锥 形 附 件 707 用 于 机 械 连 接 。 第 
VU Е HAT 71234 7053 Fe 8708 , 该 杆 被 机 械 加 工 成 大 直径 刚性 杆 711。 杆 711 经 由 水 平 销 709 
附 连 到 管 708。 该 布置 相对 于 基部 705 给 予 管 708 两 个 角 自 由 度 。 它 的 特性 是 

[0141] 





оши а емиси и 222 

[0142] ”图 26 和 27 的 机 构 依 束 于 图 28A 和 28B 中 所 示 的 柔性 结构 :四 自由 度 的 柔性 结构 。 可 
移动 刚性 体 704 经 由 三 个 杆 701、702 和 703 附 连 到 固定 基部 700, 所 述 三 个 杆 都 位 于 同一 水 平 
面 上 。 所 述 杆 取向 成 相对 于 彼此 呈 120 度 。 蔡 代 的 配置 具有 以 其 它 角 度 取向 的 杆 。 
[0143] “替代 的 哑铃 式 设 计 在 图 29 中 给 出 :具有 三 杆 悬 架 的 动态 平衡 的 哑铃 式 振荡 器 。 刚 
性 杆 717 和 718 经 由 形成 球 窝 接头 的 三 个 柔性 杆 716 附 连 到 固定 框架 715。 销 721 轴 向 地 固定 
在 720 上 ,该 销 接 合 到 旋转 曲柄 722 的 径 向 槽 中 ,曲柄 通过 枢 轴 723 附 连 到 固定 基部 。 刚 性 体 
717、718、719 和 720 的 重心 位 于 三 个 柔性 杆 的 交点 ,并 且 是 球 久 接头 的 旋转 运动 中 心 ,从 而 
使 在 任何 方向 上 ,线性 加 速度 都 不 在 系统 上 产生 转 矩 ,驱动 转 拓 作用 在 曲柄 的 轴 上 , 它 的 特 
性 是 
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[0144] 
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[0145] ”4.3 具有 球形 质量 体 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 

[0146] “具有 球形 质量 体 的 设计 示 于 图 30 中 。 球 形 质 量 体 768 (实心 球 或 球形 壳 ) 经 由 柔顺 
机 构 连 接 到 固定 环形 框架 760 ,柔顺 机 构 由 腿 761 至 767, 腿 769 和 腿 770 构 成 。 腿 769 和 770 构 
造 为 腿 761-770 ,其 描述 在 腿 761-770 的 描述 后 面 。 球 在 767( 和 其 在 769 和 770 上 的 类 似 物 ) 连 
接 到 腿 , 其 在 761 连 接 到 固定 框架 760。 腿 761 至 767 是 三 自由 度 柔 顺 机 构 , 其 中 止 口 762 和 764 
是 柔性 枢 轴 。 柔 顺 腿 761-770 的 平面 配置 构成 万 向 接头 ,其 旋转 轴线 位 于 环形 圈 760 的 平面 
上 ,特别 是 , 球 不 能 绕 轴 线 771 至 779 旋 转 。 对 于 小 振幅 , 球 的 运动 使 得 772 描 绘 出 椭圆 形 的 轨 
道 , 并 且 其 对 于 779 是 对 称 的 ,如 780 所 示 。 球 的 旋转 由 曲柄 776 维 持 ,曲柄 776 刚 性 地 连接 到 
槽 774。 假 定 曲柄 774 有 具有 转 矩 777 并 且 通 过 概 轴 接 头 在 776 例 如 借助 球 轴承 连接 到 框架 。 销 
771 刚 性 地 连接 到 球 并 且 在 球 的 转动 期 间 将 会 治 着 模 774 移 动 , 以 使 得 它 不 再 与 曲柄 轴线 
776 对 齐 和 使 得 转 矩 777 在 771 上 施加 力 , 从 而 维持 球 的 旋转 。 球 768 的 重心 778 位 于 平面 760 
和 轴线 771-779 的 交点 ,从 而 使 在 任何 方向 上 ,线性 加 速度 都 不 在 系统 上 产生 转 矩 。 替 代 结 
构 是 在 所 有 三 个 腿 上 去 除 凹 口 764。 其 他 替代 结构 使 用 1、2、4 个 或 更 多 个 腿 。 它 的 特性 是 
[0147] 
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[0148] ” 另 一 种 球 机 构 在 图 31、32 和 33 中 给 出 :二 旋转 自由 度 谐 波 振荡 器 的 实现 方式 。 球 形 
质量 体 807 (实心 球 或 球形 这 ,包括 允许 安装 柔性 杆 811 的 空间 的 圆柱 形 开 口 ) 经 由 二 旋转 自 
由 度 柔顺 机 构 连 接 到 固定 框架 800 和 固定 块 801。 和 柔顺 机 构 由 保持 807 的 刚性 板 806 ,三 个 共 
面 的 (图 33 上 标 为 P 的 平面 ) 柔 性 杆 803、804 和 805 以 及 第 四 柔性 杆 811 构 成 ,第 四 柔性 杆 811 
重 直 于 平面 P。 三 个 刚性 固定 块 802 用 来 夹 紧 杆 的 固定 端 。811 的 有 效 长 度 (两 个 夹 紧 点 之 间 
的 距离 ) 在 图 33 上 被 标记 为 L。 在 平面 P 和 811 的 轴线 之 间 的 相交 点 (在 图 33 上 标记 为 A 的 点 ) 
精确 地 位 于 球 或 球形 壳 807 的 重心 .为 了 提高 机 构 的 精度 ,平面 P 与 811 的 交点 离 其 在 807 中 
的 夹 紧 点 的 距离 应 为 H=L/8。 这 个 比率 抵消 了 伴随 柔性 枢 轴 的 旋转 的 寄生 转移 。 该 柔顺 机 
构 给 予 了 807 两 个 旋转 自由 度 , 即 轴线 位 于 平面 P 中 且 穿 过 点 A 的 旋转 (注意 :这 些 自由 度 与 
将 质量 体 807 连 接 到 非 旋转 基部 800 和 801 的 传统 等 速 万 向 接头 的 自由 度 相 同 ,从 而 阻止 质 
量 体 807 绕 与 销 808 的 轴线 共 线 的 轴线 旋转 ) 。 该 柔顺 机 构 导 致 球 或 球形 壳 807 的 运动 ,该 运 
动 没 有 807 的 重心 的 任何 位 移 。 因 此 ,该 振荡 器 对 重力 和 所 有 方向 上 的 线性 加 速度 高 度 不 敏 
[0149] ”刚性 销 808 在 811 的 轴线 上 国定 到 807, 销 808 的 尖端 812 具 有 球形 形状 。 当 807 围 绕 
其 中 性 位 置 振 荡 时 , 销 808 的 尖端 遵循 被 称 为 轨道 的 连续 轨迹 (在 图 上 标记 为 810) 。 

[0150] ” 销 的 尖端 812 接 合 到 覃 813 中 , 槽 813 加 工 在 驱动 曲柄 814 中 ,驱动 曲柄 814 的 旋转 名 
与 杆 811 的 轴线 共 线 。 当 驱动 转 矩 施加 到 814 上 时 ,曲柄 沿 着 其 轨道 运动 轨迹 向 前 推 812 ,从 
而 维持 机 构 连 续 运 动 ,即使 是 在 存在 机 械 损失 (阻尼 效果 ) 的 情况 下 。 它 的 特性 是 
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[0152] 球 机 构 的 替代 实施 方案 在 图 39.40 和 41 中 给 出 。 

[0153] ”图 39 呈 现 了 基于 极地 弹 共 的 中 心 恢 复 力 原理 的 二 维 图 ,通过 极地 弹 答 ,我 们 表示 
的 意思 是 线性 弹 答 916 附 连 到 振荡 球 910 的 北极 913。 弹 答 916 将 驱动 销 915 的 尖端 913 连 接 到 
点 914, 点 914 对 应 于 在 球 910 处 于 其 中 性 位 置 中 时 的 尖端 913 的 位 置 ,特别 是 ,点 913 和 914 离 
球 的 中 心 为 相同 的 距离 r。 球 的 中 性 位 置 被 定义 为 球 的 旋转 位 置 ,其 中 驱动 销 915 的 轴线 918 
与 驱动 曲柄 的 旋转 轴线 (图 40 上 的 923 和 图 41 上 的 953) 共 线 。 恒 速 万 向 接头 911 确 保 了 该 位 
置 是 唯一 的 , 即 代表 球 的 唯一 旋转 位 置 。 弹 签 916 产 生 弹 性 恢复 力 F= 二 -k.X (其 中 k 蚌 弹 签 的 
刚度 常数 ) ,因此 正比 于 弹 签 的 伸 长 量 X, 其 中 X 等 于 点 914 和 点 913 之 间 的 距离 。 力 F 的 方向 沿 
着 连接 914 至 913 的 线 。 振 荡 质 量 体 是 球 或 球形 这 910, 其 经 由 恒 速 万 向 接头 911 附 连 到 固定 
基部 912。 接 头 911 具 有 2 个 旋转 自由 度 并 阻止 球 的 第 三 旋转 自由 度 , 其 是 绕 轴线 918 的 旋转 。 
接头 911 的 可 能 的 实施 方案 是 在 图 31.32 和 33 上 所 示 的 四 杆 弹性 悬 架 或 图 30 上 所 示 的 平面 
机 构 。 这 种 布置 导致 球 上 的 非 线 性 中 心 恢 复 转 矩 ,其 等 于 M=-2k rs in (a/2) .在 恒定 纬度 
的 恒定 角速度 圆 形 轨道 上 的 该 极地 弹 筑 机 构 的 自由 振 落 的 动态 建 模 (假定 接头 911 具 有 和 零 
刚度 ) 表明 ,对 于 所 有 角度 a, 自由 振荡 具有 相同 的 周期 , 即 振荡 器 因而 在 这 种 轨道 上 是 完 
等 时 的 并 且 可 以 用 作 精 确 的 时 基 。 

[0154] ”图 40 是 图 39 中 所 示 的 概念 性 机 构 的 运动 学 模型 的 三 维 图 示 , 曲 柄 轮 920 接 收 驱 动 
转 矩 ,曲柄 轮 的 轴 921 被 绕 轴线 923 转 动 的 旋转 轴承 939 引 导 到 固定 基部 922。 枢 轴 924 围 绕 垂 
直 于 轴线 923 的 轴线 925 旋 转 , 并 将 轴 921 连 接 到 又 形 部 926。 又 形 部 926 的 轴 具 有 两 个 自由 
度 : 它 是 可 伸缩 的 (一 个 沿 着 轴 的 轴线 933 的 平移 自由 度 ) 并 且 在 扭转 时 可 自由 旋转 (一 个 围 
绕 轴 的 轴线 933 的 旋转 自由 度 ) 。 线 性 极地 弹 答 927 作 用 在 轴 的 伸缩 自由 度 上 以 提供 图 39 的 
弹 和 多 916 的 恢复 力 , 在 轴 的 第 二 末端 的 第 二 叉 形 部 930 保 持 枢 轴 930, 枢 轴 930 绕 轴线 931 旋 
转 , 轴 线 931 与 销 的 轴线 929 正 交 地 相交 ,并 且 第 二 又 形 部 930 连 接 到 中 间 圆 简 932。 圆 简 932 
经 由 绕 销 的 轴线 929 旋 转 的 枢 轴 安装 到 球 935 的 驱动 销 924 上 。 振 荡 质 量 体 是 球 或 球形 壳 
935 ,其 经 由 恒 速 万 向 接头 936 附 连 到 固定 基部 937。 接 头 936 具 有 2 个 旋转 自由 度 并 阻止 球 的 
第 三 旋转 自由 度 ,其 是 绕 轴线 929 的 旋转 。 接 头 936 的 可 能 的 实施 方案 是 在 图 31.32 和 33 中 所 
示 的 四 杆 弹性 悬 架 或 图 30 中 所 示 的 平面 机 构 。 完 整 的 机 构 具 有 两 个 自由 度 并 且 未 被 过 约 
束 。 它 既 实现 了 弹性 恢复 力 又 实现 了 图 39 的 维持 转 矩 的 曲柄 ,该 曲柄 允许 施加 到 曲柄 轮 920 
上 的 转移 传递 到 球 , 从 而 维持 其 在 轨道 938 上 的 振荡 运动 。 

[0155] ”图 41 表 示 图 40 中 所 描绘 的 机 构 的 可 能 的 实施 方案 。 

[0156] ”曲柄 轮 950 接 收 驱 动 转 矩 。 曲 柄 轮 的 轴 951 被 绕 轴 线 953 转 动 的 旋转 轴承 969 引 导 到 
固定 基部 952。 柔 性 枢 轴 954 围 绕 垂 直 于 轴线 953 的 轴线 955 旋 转 , 并 将 轴 951 连 接 到 本 体 956 o 
本 体 956 通 过 和 柔性 结构 957 连 接 到 本 体 958 ,柔性 结构 具有 两 个 自由 度 :一 个 沿 着 轴线 963 的 
平移 自由 度 和 一 个 围绕 轴线 963 的 旋转 自由 度 。 除 了 该 运动 学 功能 之 外 ,柔性 结构 957 提 供 
了 图 40 的 弹 千 927 或 图 39 的 弹 和 车 916 的 弹性 恢复 力 的 功能 ,并 且 服 从 力 定 律 F=-k.X, 也 就 是 
说 ,其 恢复 力 随 着 X 线 性 地 增加 并 且 在 球 处 于 其 中 性 位 置 中 时 等 于 零 。 中 性 位 置 被 定义 为 驱 
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动 销 的 轴线 959 和 曲柄 轴 的 轴线 953 共 线 的 位 置 。 如 图 39 中 所 示 , 由 于 恒 速 万 向 接头 966 , ER 
的 中 性 位 置 是 唯一 的 ,围绕 轴线 961 转 动 的 第 二 十 字 弹 簧 枢 轴 960 将 本 体 958 连 接 到 中 间 
11962, 轴线 961 与 销 的 轴线 959 正 交 地 相交 。 圆 简 932 经 由 绕 销 的 轴线 959 旋 转 的 枢 轴 安装 到 
球 965 的 驱动 销 964 上 。 振 荡 质 量 体 是 球 或 球形 壳 965, 其 经 由 恒 速 万 向 接头 966 附 连 到 固定 
基部 967。 接 头 966 具 有 两 个 旋转 自由 度 并 阻止 球 的 第 三 旋转 自由 度 , 其 是 绕 轴线 969 的 旋 
转 。 接 头 966 的 可 能 的 实施 方案 是 在 图 31.32 和 33 中 所 示 的 四 杆 弹 性 悬 架 或 图 30 中 所 示 的 平 
面 机构 。 完 整 的 机 构 具 有 两 个 自由 度 。 它 既 提 供 弹 性 恢复 力 又 提供 图 39 中 描绘 的 曲柄 驱动 




































































































































































功能 ,其 允许 施加 到 曲柄 轮 950 上 的 转 矩 传递 到 球 , 从 而 维持 其 在 轨道 968 上 的 振荡 运动 。 
[0157] 4.4 XY 平移 各 向 同性 谐 波 振荡 器 
[0158] ”能 构建 在 XY 平面 上 使 用 正 交 平移 弹 得 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 。 然 而 ,这 些 结构 在 


本 文中 将 不 再 考虑 并 且 是 共同 待 审 申请 的 主题 。 

[0159] ”5 补偿 机 构 

[0160] ”为 了 将 新 的 振荡 器 置 于 如 本 发 明 的 示范 性 实施 方案 的 便携 式 计 时 装置 中 ,必需 处 
时 能 影响 振荡 器 的 正确 功能 的 力 。 这 些 力 包括 重力 和 震动 。 

[0161] | 5.1 重力 的 补偿 

[0162] ”对 于 便携 式 计时 装置 ,需要 进行 补偿 。 

[0163] ”这 可 以 通过 制作 振荡 器 的 拷贝 并 通过 球 帘 接 头 或 万 向 接头 连接 两 个 找 贝 来 实现 。 
这 在 图 24A 和 24B 中 被 表示 为 动态 地 、 有 角度 地 且 径 向 地 平衡 的 耦合 的 振荡 器 ,其 基于 两 个 
悬臂 。 两 个 圆 形 横 截 面 的 共 轴 的 柔性 杆 665 和 666 各 自在 其 末端 分 别 保持 着 轨道 运动 质量 体 
667 和 668。 质 量 体 668 和 667 分 别 通 过 滑动 枢 轴 接头 连接 到 两 个 球 669 和 670 (固定 到 质量 体 
的 圆柱 形 销 轴 向 地 且 有 角度 地 滑动 到 在 球 中 加 工 出 的 圆柱 形 孔 中 ) 。 球 669 和 670 安 装 到 刚 
性 杆 671 上 以 便 形 成 两 个 球 窝 接头 关节 。 杆 671 通 过 球 窝 接 头 672 附 连 到 刚性 固定 框架 664。 
该 运动 学 上 的 安排 迫使 两 个 轨道 运动 质量 体 668 和 667 相 对 于 彼此 呈 180 度 移动 , 且 离 它们 
的 中 性 位 置 的 径 向 距离 相同 。 维 持 机 构 包 括 配 有 村 的 旋转 环 673 ,柔性 杆 665 穿 过 所 述 模 。 环 
673 被 三 个 辊 674 轮 流 引 导 并 且 被 齿轮 675 驱 动 ,驱动 转 矩 作用 在 齿轮 上 。 它 的 特性 是 
[0164] 
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[0165] “用 于 拷贝 和 平衡 振荡 器 的 另 一 个 方法 示 于 图 11 中 ,其 中 图 22 的 机 构 的 两 个 拷贝 以 
这 种 方式 平衡 。 在 本 实施 方案 中 ,固定 板 71 保 持 时 基 , 其 包括 两 个 连接 的 对 称 放置 的 非 独 立 
轨道 运动 质量 体 72。 每 个 轨道 运动 质量 体 72 通 过 三 个 平行 杆 73 附 连 到 固定 基部 ,这些 杆 是 
在 每 个 末端 都 具有 球 窝 接头 74 的 柔性 杆 或 刚性 杆 。 杆 75 通 过 膜 柔 性 接头 (未 标号 ) 和 垂直 柔 
性 杆 78 附 连 到 固定 基部 ,由 此 形成 万 向 接头 。. 杆 75 的 末端 经 由 两 个 柔性 膜 77 附 连 到 轨道 运 
动 质 量 体 72。 部 件 79 刚 性 地 附 连 到 部 件 71 , 部件 76 和 80 刚 性 地 附 连 到 杆 75。 它 的 特性 是 
[0166] 
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[0167] 5.2 线 性 加 速度 的 动态 平衡 

[0168] ”线性 震动 是 线性 加 速度 的 形式 ,因此 包括 作为 特例 的 重力 。 因 此 ,图 20 的 机 构 也 补 
偿 线性 震动 。 

[0169] ”5.3 角 加 速度 的 动态 平衡 

[0170] ”通过 减 小 两 个 质量 体 的 重心 之 间 的 距离 ,可 以 将 由 角 加 速度 引起 的 影响 减 到 最 
小 .这 仅 考虑 了 所 有 可 能 的 旋转 轴 的 角 加 速度 ,除了 我 们 的 振 水 器 的 旋转 轴 上 的 角 加 速度 


























之 外 。 
[0171] 这 在 上 面 描述 的 图 24A 和 24B 的 机 构 中 实现 。 它 的 特性 是 
[0172] 
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[0173] ”图 11 在 上 面 也 描述 了 由 于 移动 的 质量 体 72 离 78 附 近 的 质量 体 中 心 的 小 距离 而 导 
致 的 角 加 速度 的 平衡 。 它 的 特性 是 
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[0175] ”6 维持 和 计算 

[0176] ”振荡 器 由 于 摩擦 而 损失 能 量 ,所 以 需要 维持 振荡 器 能 量 的 方法 ,为 了 显示 由 振荡 
器 记录 的 时 间 ,还 必须 有 计算 振荡 的 方法 。 在 机 械 钟 表 里 , 这 由 擒 纵 机 构 实现 , 擒 纵 机 构 是 
振荡 器 和 计时 装置 的 其 余部 分 之 间 的 接口 。 擒 纵 机 构 的 原理 在 图 10 中 示 出 ,并 且 此 类 装置 
在 表 的 行业 中 是 众所周知 的 。 

[0177] ”在 本 发 明 的 情况 下 ,提出 了 两 个 主要 方法 来 实现 这 一 点 :没有 擒 纵 机 构 和 具有 简 
化 的 擒 纵 机 构 。 

[0178] ”6.1 没 有 擒 纵 机 构 的 机 械 装置 

[0179] ”为 了 维持 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 能 量 ,施加 转 矩 或 力 , 参 见 用 于 说 明 被 连续 施加 
以 维持 振荡 器 能 量 的 转 矩 T 的 一 般 原理 的 图 8 ,而 图 9 表示 另 一 个 原理 ,其 中 力 Fi 被 间 区 地 施 
加 以 维持 振荡 器 能 量 。 实 际 上 ,在 目前 的 情况 下 ,还 需要 一 机 构 以 将 合适 的 转 抢 传递 到 振荡 
器 以 维持 能 量 ,在 图 12 至 16 中 示 出 了 用 于 此 目的 的 根据 本 发 明 的 各 种 曲柄 实施 方案 .图 18 
和 19 表 示 用 于 同样 目的 的 擒 纵 机 构 。 所 有 这 些 恢复 能 量 机 构 可 以 与 本 文中 ,所 描述 的 振荡 
器 和 振荡 器 系统 (级 等 ) 的 全 部 各 种 实施 方案 结合 使 用 。 典 型 地 ,在 振荡 器 被 用 作 计 时 装置 
特别 是 手表 的 时 基 的 本 发 明 的 实施 方案 中 ,可 以 通过 手表 的 弹 短 施 加 转 和 矩 / 力 BHR EÊ 
纵 机 构 结合 使 用 ,如 在 手表 领域 中 已 知 的 。 因 此 在 该 实施 方案 中 ,已 知 的 扒 纵 机 构 可 以 被 本 
发 明 的 振荡 器 替代 。 

[0180] ”图 12 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半 径 曲 柄 的 原理 。 曲 柄 83 通 过 枢 轴 82 绕 固定 
框架 81 旋 转 。 棱 柱 接 头 84 人 允许 曲柄 末端 以 可 变 半 径 旋 转 。 时 基 的 轨道 运动 质量 体 (未 示 出 ) 
通过 枢 轴 85 附 连 到 曲柄 末端 34。 因此 曲柄 机 构 使 轨道 运动 质量 体 的 取向 保持 不 变 并 且 振 荡 
能 量 由 曲柄 83 维 持 。 
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[0181] ”图 13A 和 13B 表 示 附 连 到 振荡 器 的 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半 径 曲 柄 的 实现 方 
式 。 固 定 框架 91 保 持 住 曲轴 92 ,维持 力矩 M 施 加 在 曲轴 92 上 。 曲 柄 93 附 连 到 曲轴 92 并 配 有 棱 
JE R93 ' 。 刚 性 销 94 固 定 到 轨道 运动 质量 体 95 并 接合 在 槽 93 中 。 平 面 各 向 同性 弹 答 由 96 表 
示 。 在 该 图 13A 和 13B 中 示 出 了 项 视图 和 透视 分 解 图 。 

[0182] ”图 14 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 的 基于 挠 曲 件 的 实现 方式 。 曲 柄 
102 通 过 轴 105 绕 固定 框架 (未 示 出 ) 旋转 。 两 个 平行 的 柔性 杆 103 将 曲柄 102 连 接 到 曲柄 末端 
101。 枢 轴 104 将 图 27 中 所 示 的 机 构 附 连 到 轨道 运动 质量 体 ,在 该 图 27 中 ,机 构 被 表示 为 处 于 
中 性 奇异 位 置 中 。 

[0183] ”图 15 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半径 曲柄 的 基于 挠 曲 件 的 实现 方式 的 另 一 
个 实施 方案 。 曲 柄 112 通 过 轴 115 绕 固定 框架 (未 示 出 ) 旋转 。 两 个 平行 的 柔性 杆 113 将 曲柄 
112 连 接 到 曲柄 末端 111。 枢 轴 114 将 所 示 的 机 构 附 连 到 轨道 运动 质量 体 ,在 该 图 28 中 ,机 构 
被 表示 为 处 于 弯曲 位 置 中 。 

[0184] ”图 16 表 示 用 于 维持 振荡 器 能 量 的 可 变 半 径 曲 柄 的 基于 挠 曲 件 的 替代 实现 方式 。 曲 
柄 122 通 过 轴 绕 固定 框架 121 旋 转 。 两 个 平行 的 柔性 杆 123 将 曲柄 122 连 接 到 曲柄 末端 124。 枢 
126 将 机 构 附 连 到 轨道 运动 质量 体 125。 在 该 方案 中 ,柔性 杆 123 对 于 平均 轨道 半径 最 小 限 
度 地 弯曲 。 

[0185] ”6.2 简 化 的 擒 纵 机 构 

[0186] ”使 用 擒 纵 机 构 的 优点 在 于 振荡 器 不 会 (经 由 齿轮 组 ) 与 能 量 源 连 续 接 触 ,能 量 源 可 
能 是 精密 记 时 计 的 误差 的 来 源 。 因 而 擒 纵 机 构 是 自由 擒 纵 机 构 ,其 中 对 于 其 振荡 的 相当 大 
部 分 是 在 没有 来 自 擒 纵 机 构 的 干扰 的 情况 下 让 振荡 器 振荡 。 

[0187] 与 平衡 轮 擒 纵 机 构 相 比 , 擒 纵 机 构 被 简化 ,因为 振荡 器 在 单一 方向 上 转动 。 由 于 平 
衡 轮 具有 来 回 的 运动 ,所 以 手表 擒 纵 机 构 一 般 需 要 杠杆 以 便 在 两 个 方向 之 一 上 脉冲 式 推 
动 。 

[0188] ”直接 应 用 于 我 们 的 振荡 器 的 最 早 的 手表 擒 纵 机 构 是 精密 计时 器 或 天 文 钟 擒 纵 机 
构 [6,224-233] 。 该 扒 纵 机 构 可 以 应 用 于 弹 答 饼 子 或 枢 转 香 子 形式 中 而 没有 任何 改变 ,除了 
除去 传递 簧 之 外 ,所 述 传递 自在 普通 的 手表 平衡 轮 的 相反 旋转 期 间 起 作用 ,参见 [6 ,图 
471c] .例如 ,在 示 出 了 经 典 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 图 10 中 ,除了 其 功能 不 再 被 需要 的 金 费 i 之 
外 ,整个 机 构 都 被 保留 。 

[0189] ”了 .Bouasse 描 述 了 用 于 锥 摆 的 天 文 钟 的 纵 机 构 [3,247-248] ,其 与 本 文中 介绍 的 一 
种 有 相似 之 处 。 然 而 ,Bouasse 认 为 ,向 锥 氛 应 用 间 鞭 脉冲 是 错误 的 .这 可 能 与 他 的 假设 有 
关 , 即 锥 摆 应 该 总 是 以 恒定 速度 工作 ,如 上 所 述 。 

[0190] “6.3 用 于 各 向 同性 振荡 器 的 天 文 钟 扒 纵 机 构 的 改进 

[0191] ”在 图 17 至 19 中 示 出 了 用 于 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 可 能 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 实施 
方案 。 

[0192] ”图 17 表 示 用 于 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 简化 的 经 典 的 手表 天 文 钟 擒 纵 机 构 。 由 于 振 
荡 器 的 单 向 转动 ,用 于 有 反 向 运动 的 通常 的 角 状 确 子 一 直 被 压制 。 

[0193] ”图 18 表 示 用 于 平移 的 轨道 运动 质量 体 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 实施 方案 。 两 个 平行 的 
捕捉 件 151 和 152 被 固定 到 轨道 运动 质量 体 (未 示 出 ,但 通过 形成 圆 的 箭头 示意 性 地 表示 , 附 
图 标记 156) ,因此 具有 彼此 同步 平移 的 轨迹 。 捕 捉 件 152 使 在 弹 黎 155 处 枢 转 的 包子 154 移 
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位 ,这 释放 擒 纵 轮 153,。, 擒 纵 轮 脉 冲 式 推 在 捕捉 件 151 上 ,恢复 振荡 器 损失 的 能 量 。 

[0194] ”图 19 表 示 用 于 平移 轨道 运动 质量 体 的 新 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 实施 方案 。 两 个 平行 

的 捕捉 件 161 和 162 固 定 到 轨道 运动 质量 体 C D. ,因此 具有 彼此 同步 平移 的 轨迹 ,捕捉 

162 使 在 弹簧 165 处 枢 转 的 而 子 164 移 位 ,这 释放 擒 纵 轮 163,。 擒 纵 轮 脉 冲 式 推 在 捕捉 件 161 

上 ,恢复 振荡 器 损失 的 能 量 。 机 构 允许 轨道 半径 的 变化 ,在 该 图 38 中 示 出 了 侧 视 图 和 顶 视 

图 。 

[0195] “7 与 以 前 机 构 的 差别 

[0196] “7 了 .1 与 锥 摆 的 差别 

[0197] — 锥 摆 是 围绕 午 直 轴 旋 转 的 摆 , 即 垂直 于 重力 ,参见 图 4。 锥 摆 理 论 最 早 由 克里斯蒂 

安 。 惠 更 斯 描述 , 见 参考 文献 [16] 和 [7] ,其 表示 ,如 同 普通 的 提 一 样 , 锥 扣 不 是 等 时 的 ,但 

在 理论 上 ,通过 使 用 柔性 强 和 抛物 面 结 构 , 可 以 被 制 成 等 时 的 。 

[0198] ”然而 ,如 同 普通 的 摆 的 摆 线 夹板 (cycloidal cheeks) 一 样 , 惠 更 斯 的 修改 是 基于 

柔性 摆 的 并 且 实 际 上 并 未 改进 计时 装置 。 锥 摆 从 未 被 用 作 精 密 时 钟 的 时 基 。 

[0199] ”不管 锥 摆 用 于 精密 计时 的 潜力 ,例如 在 Defossez 对 锥 摆 的 描述 中 ,Defossez 一 贯 

将 锥 摆 描 述 为 用 于 获得 匀速 运动 以 便 精确 测量 小 的 时 间 间 隔 的 方法 , 见 参考 文献 [8 ,第 534 

页 ] 。 

[0200] ”Haag 已 经 给 出 锥 摆 的 理论 分 析 , 见 参考 文献 LLH [12 ,第 199-201 页 ] ,和 结论 , 即 由 

于 它 固 有 的 缺乏 等 时 性 , 它 作为 时 基 的 潜力 本 质 上 劣 于 圆 形 摆 。 

[0201] ” 锥 捍 一 直 用 于 精密 时 钟 中 ,但 从 来 没有 被 用 作 时 基 。 特 别 是 ,在 十 九 世 纪 六 十 年 

代 ,William Bond 构 造 了 具有 锥 摆 的 精密 时 钟 ,但 其 是 擒 纵 机 构 的 一 部 分 ,时 基 是 圆 形 捍 ， 
见 参考 文献 [10] 和 [25, 第 139-143 页 ] o 

[0202] ”因此 ,我 们 的 发 明 作为 时 基 的 选择 优 于 锥 摆 , 因 为 我 们 的 振荡 右 具 有 固有 的 等 时 

性 .此 外 ,我们 的 发 明 可 以 用 在 手表 或 其 它 便携 式 计 时 装置 上 ,因为 它 是 基于 阐 千 的 ,而 对 

于 依赖 计时 装置 的 锥 摆 而 言 不 可 能 相对 于 重力 具有 恒定 取向 。 

[0203] 7.2 与 调节 器 的 差别 

[0204] ”调节 器 是 维持 恒定 速度 的 机 构 , 最 简单 的 例子 是 用 于 蒸汽 机 的 瓦特 调 速 器 。 在 19 

世纪 ,这些 调节 器 用 于 平稳 运作 ( 即 基 于 具有 擒 纵 机 构 的 振荡 器 的 钟表 机 构 没有 走 走 停 停 

的 同 歌 式 返 効 ) 比 高 精度 更 重要 的 应 用 中 。 特 别 是 ,这 种 机 构 需要 望远镜 以 便 跟 随 天 球 的 运 

动 并 在 比较 短 的 时 间 间 隔 上 妃 踪 星星 的 运动 。 在 这 种 情况 下 ,由 于 短 的 使 用 时 间 间 隔 ,不 需 
要 高 精密 计时 计 精 度 。 

[0205] ”这 种 机 构 的 例子 由 Antoine Breguet 构 建 , 见 参考 文献 [和], 以 调节 巴黎 天 文 台 望 

远 镜 , 并 且 理 论 由 Yvon Villarceau 描 述 , 见 参 考 文献 [24] , 它 基 于 瓦特 调 速 器 并 且 也 是 用 

于 维持 相对 恒定 的 速度 ,因此 尽管 被 称 为 regulateur isochrone (等 时 调 速 器 ) ,但 它 不 可 
能 是 如 上 所 述 的 真正 的 等 时 振荡 器 。 根 据 Breguet ,精度 在 30 秒 /天 至 60 秒 /天 之 间 , 见 参考 

xe [4] . 

[0206] ”由 于 由 波动 方程 得 出 的 谐 波 振荡 器 的 固有 性 质 , 见 第 8 节 ,恒定 速度 机 构 不 是 真正 

的 振 落 器 ,所 有 这 种 机 构 固 有 地 具有 有 限 的 精密 计时 计 精 度 。 

[0207] ”调节 器 已 在 精密 钟 中 使 用 ,但 从 来 没有 被 用 作 时 基 . 特 别 是 ,在 1869 年 ,威廉 。 

UE AR. FF AR SCHE ,设计 并 建造 了 擒 纵 机 构 基 于 调节 器 的 天 文 钟 ,尽管 时 基 是 钟 摆 , 见 参 - 
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文献 [23] [21 ,第 133-136 页 ] [25, 第 144-149 页 ] ,事实 上 ,他 的 关于 钟 的 通讯 标题 声明 , 它 拥 
有 “匀速 运动 ”的 特点 , 见 参 考 文 献 [23] ,因此 其 目的 明显 不 同 于 本 发 明 。 

[0208] 7.3 与 其 他 连续 运动 计时 装置 的 差别 

[0209] ”有 人 至少 两 种 连续 运动 的 手表 ,其 中 机 构 没 有 间 葡 的 停 和 走运 动 ,因此 没有 遭受 不 
必要 的 重复 加 速 。 两 个 例子 是 由 斯 沃 琪 集团 研究 实验 室 (Asu lab) 研制 的 所 谓 萨 尔 托 
(Salto) FR, 見 参考 文献 [2] ,和 由 精工 研制 的 石英 机 芯 (Spring Drive) , 见 参 考 文献 
[22] 。 尽 管 这 两 种 机 构 获 得 了 高 水 平 的 精密 计时 计 精 度 , 但 它们 与 本 发 明 完 全 不 同 ,因为 它 
们 不 用 各 向 同性 振荡 器 作为 时 基 , 而 是 依赖 于 石英 音义 的 振荡 。 此 外 ,该 音义 需要 压 电 以 维 
持 振荡 和 给 振荡 计数 ,并 且 需 要 集成 电路 来 控制 维持 和 计数 .由 于 电磁 制 动 , 运 动 的 连续 运 
动 是 唯一 可 能 的 ,电磁 制 动 再 次 由 集成 电路 控制 ,其 在 其 内 存 中 也 需要 高 达 土 12 秒 的 缓冲 
以 便 修正 由 震动 引起 的 精密 计时 计 误 差 。 

[0210] ”我 们 的 发 明 用 各 向 同性 振荡 器 作为 时 基 , 不 需要 电 或 电子 设备 以 便 正 确 操 作 。 运 
动 的 连续 运动 由 各 向 同性 振荡 器 本 身 而 不 是 通过 集成 电路 调节 。 

[0211] ”8 各 向 同性 谐 波 振荡 器 的 实现 

[0212] ”在 某 些 在 上 面 已 经 讨论 且 在 下 文中 详 述 的 一 些 实施 方案 中 ,本 发 明 被 看 作 实现 了 
用 作 时 基 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 ,事实 上 ,为 了 实现 各 向 同性 谐 波 振荡 器 作为 时 基 , 需 要 中 
心 恢复 力 的 物理 结构 .首先 注意 到 ,相对 于 中 心 恢复 力 移动 的 质量 体 的 理论 使 得 所 得 的 运 
动 位 于 平面 中 。 由 此 得 出 结论 , 即 出 于 实践 的 原因 ,物理 结构 应 该 实现 平面 各 问 同 性 ,因此 ， 
这 里 所 描述 的 结构 将 主要 是 平面 各 回 同 性 的 ,但 并 不 限于 此 ,并 且 也 将 有 3 维 各 向 同性 的 例 
子 。 平 面 各 向 同性 可 以 通过 两 种 方式 来 实现 :旋转 的 各 向 同性 弹簧 和 平移 的 各 向 同性 弹簧 。 
[0213] ”旋转 的 各 辕 同 性 弹 敬 具有 一 个 自由 度 并 且 随 着 保持 弹 和 痪 和 质量 体 的 支撑 件 一 起 
旋转 ,这 种 架构 自然 会 导致 各 向 同性 。 当 质量 体 沿 轨道 而 行 时 , 它 以 与 支撑 件 相 同 的 角速度 
绕 本 身 旋转 。 

[0214] ”平移 的 各 向 同性 弹 得 具有 两 个 平移 自由 上 度 , 其 中 质量 体 不 旋转 但 沿 着 围绕 中 性 点 
的 椭圆 轨道 平移 。 这 废除 了 假 性 惯性 力矩 并 消除 了 等 时 性 的 理论 障碍 。 

[0215] ”旋转 的 各 向 同性 弹 答 在 此 将 不 考虑 ,术语 “各 向 同性 弹 敬 ”仅仅 指 平移 的 各 向 同性 
JE. 

[0216] 17 应 用 于 加 速度 计 , 计 时 器 和 调节 器 

[0217] ”通过 将 径 向 显示 器 加 到 本 文 描述 的 各 向 同性 弹簧 的 实施 方案 ,本 发 明 可 以 构成 完 
全 机 械 的 二 自由 度 加 速度 计 , 例 如 ,其 适合 于 测量 载 客车 的 侧 向 g 力 。 

[0218] ”在 男 一 个 应 用 中 ,本 申请 中 描述 的 振荡 器 和 系统 可 被 用 作用 于 测量 秒 的 片段 的 计 
时 器 的 时 基 , 其 只 需要 扩展 的 速度 倍增 齿轮 组 ,例如 以 获得 100Hz 频 率 以 便 测量 1/100 秒 。 当 
然 ,其 他 的 时 间 间 隔 测 量 结果 是 可 能 的 并 且 贞 轮 组 的 最 终 传动 比 可 以 在 结果 中 进行 修改 。 
[0219] ”在 另 一 个 应 用 中 ,本 申请 中 描述 的 振荡 器 可 以 用 作 速 度 调节 器 ,其 中 例如 只 要 求 
在 小 的 时 间 间 隔 上 恒定 的 平均 速度 ,以 调节 自 鸣 钟 或 音乐 钟 和 手表 以 及 音乐 盒 。 与 摩擦 调 
节 器 相反 , 谐 波 振 荡 器 的 使 用 意味 着 摩擦 被 减 到 最 小 有 旦 品质 因数 最 优化 ,从 而 将 不 需要 的 
噪音 减 到 最 小 ,降低 能 耗 , 因 此 能 存储 能 量 , 并 且 在 自 鸣 表 或 音乐 表 的 应 用 中 ,由 此 提高 音 
乐 或 自 鸣 的 节奏 稳定 性 。 

[0220] “机构 的 柔性 元 件 优 选 地 由 弹性 材料 制造 ,如 钢 , 铁合金 , 铝 合金 ,青铜 合金 , 硅 ( 单 
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Ни KE ни) ,碳化 硅 , 聚 合 物 或 复合 材料 机构 的 巨大 的 部 件 优 选 地 由 高 密度 材料 制造 ,如 
钢 , 铜 , 金 , 钨 或 铂 。 为 了 实现 本 发 明 的 元 件 , 其 他 等 效 材料 以 及 所 述 材料 的 混合 当然 也 是 可 
能 的 。 

(221 本文 给 出 的 实施 方案 是 用 于 说 明 的 目的 ,不 应 以 限制 性 的 方式 来 解释 。 例 如 通过 
使 用 等 效 的 装置 ,在 本 发 明 的 范围 内 ,许多 变型 是 可 能 的 。 此 外 ,根据 环境 ,本 文 描述 的 不 同 
的 实施 方案 可 以 根据 需要 进行 组 合 。 

[0222] “另外 ,在 本 发 明 的 范围 和 精神 内 可 以 设想 对 于 振荡 器 的 其 他 应 用 ,并 且 其 不 限于 
本 文中 所 描述 的 几 种 方式 。 

[0223] ”本 发 明 的 一 些 实施 方案 的 主要 特征 和 优点 

[0224] A.1. 各 问 同 性 谐 波 振荡 器 的 机 械 实现 方式 。 

[0225] ”A.2. 各 向 同性 弹簧 的 使 用 ,其 是 平面 中 心 线 性 恢复 力 的 物理 实现 ( 胡 克 定律 ) 。 
[0226] A.3. 由 于 谐 波 振荡 器 作为 时 基 导 致 的 精密 计时 装置 。 

[0227] A.4. 没 有 擒 纵 机 构 的 计时 装置 ,在 机 械 复杂 性 减 小 的 情况 下 具有 较 高 的 效率 。 
[0228] A.5. 具 有 所 得 到 的 效率 增益 的 连续 运动 机 械 计时 装置 ,因为 消除 了 运行 的 轮 系 的 
间歇 式 停 停 走 走 运动 和 相关 联 的 浪费 的 震动 和 阻尼 效果 以 及 运行 的 轮 系 和 擒 纵 机 构 的 重 
复 加 速 。 

[0229] A.6. 重 力 的 补偿 。 

[0230] ”A.7. 线 性 震动 的 动态 平衡 。 

[0231] ”A.8. 角 震动 的 动态 平衡 。 

[0232] ”A.9. 通 过 使 用 自由 擒 纵 机 构 改善 了 精密 记 时 计 的 精度 , 即 , 对 于 其 振荡 的 一 部 分 ， 
自由 擒 纵 机 构 将 振荡 器 从 所 有 机 械 干 扰 中 解放 出 来 。 

[0233] ”A.10. 一 类 新 的 擒 纵 机 构 , 其 与 平衡 轮 擒 纵 机 构 相 比 得 到 简化 ,因为 振荡 器 的 旋转 
不 改变 方向 。 

[0234] ”A.11. 各 向 同性 振荡 器 对 传统 的 天 文 钟 擒 纵 机 构 的 改进 

[0235] ”一 些 实施 方案 的 创新 

[0236] ”B.1. 各 癌 同 性 谐 波 振荡 器 作为 时 基 在 计时 装置 中 的 第 一 次 应 用 

[0237] ”B.2. 从 具有 谐 波 振荡 器 时 基 的 计时 装置 中 消除 了 擒 纵 机 构 

[0238] 。B.3. 补 偿 重 力 的 新 机 构 

[0239] ”B.4. 用 于 动态 平衡 线性 和 和 角 震 动 的 新 机 构 

[0240] В.5. ЭМИ АЖ 

[0241] RE ,根据 本 发 明 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 (各 向 同性 弹 和 车) 

[0242] ”示例 性 特征 

[0243] “1 .将 弹 竹 刚度 各 问 同性 缺陷 减 到 最 小 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 

[0244] 2. 将 减 小 的 质量 的 各 向 同性 缺陷 减 到 最 小 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 

[0245] “3. 将 弹 千 刚度 和 减 小 的 质量 的 各 向 同性 缺陷 减 到 最 小 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 
[0246] 4. 各 向 同性 振荡 器 ,其 将 弹簧 刚度 、 减 小 的 质量 的 各 向 同性 缺陷 减 到 最 小 并 且 对 
所 有 方向 上 的 线性 加 速度 不 敏感 ,特别 是 对 机 构 的 所 有 取向 上 的 重力 不 敏感 。 

[0247] 5. 对 角 加 速度 不 敏感 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 

[0248] 6. 将 所 有 上 述 性 质 结合 起 来 的 各 向 同性 谐 波 振荡 器 :将 弹簧 刚度 和 减 小 的 质量 的 
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各 问 同性 减 到 最 小 并 且 对 线性 加 速度 和 和 角 加 速度 不 敏感 。 

[0249] ”发 明 的 应 用 

[0250] A.1. 本 发 明 是 中 心 线 性 恢复 力 的 物理 实现 ( 胡 克 定律 ) 。 

[0251] ”A.2. 发 明 提 供 了 各 向 同性 谐 波 振荡 器 作为 计时 装置 的 时 基 的 物理 实现 。 

[0252] A.3. 发 明 将 对 平面 各 回 同 性 的 缘 离 减 到 最 小 。 

[0253] — A.4. 发 明 的 自由 振荡 非常 近似 于 以 弹 敬 的 中 性 点 作为 梢 圆 中 心 的 封闭 梢 圆 轨道 
[0254] A.5. 发 明 的 自由 振荡 具有 高 度 的 等 时 性 :振荡 周期 高 度 独立 于 总 能 量 (振幅 ) 。 
[0255] ”A.5. 发 明 容 易 与 传递 外 部 能 量 的 机 构 配 对 ,外 部 能 量 用 于 在 长 的 时 期 上 维持 振荡 
总 能 量 相 对 恒定 。 

[0256] A.6. 机 构 可 以 改变 以 提供 三 维 各 问 同性 。 

[0257] Жың 

[0258]  N.1. 有 具有 高 度 的 弹 敬 刚度 和 减 小 的 质量 的 各 向 同性 并 且 对 线性 和 和 角 加 速度 不 敏 
感 的 各 癌 同性 谐 波 振荡 右 

[0259]  N.2. 对 完美 各 向 同性 的 偏离 比 以 前 的 机 构 小 至 少 一 个 数量 级 ,并且 通 常 小 两 个 量 
级 。 
[0260] N.3. 对 完美 各 向 同性 的 偏离 第 一 次 足够 小 到 使 发 明 能 够 被 用 作 精 密 计时 装置 的 
时 基 的 部 件 
[0261] N.4. 发 明 是 不 需要 具有 间 敬 式 运 动 的 擒 纵 机 构 的 谐 波 振荡 器 的 首次 实现 ,所 述 具 
有 间 钦 式 运动 的 擒 纵 机 构 用 于 供应 能 量 以 将 振荡 维持 在 相同 的 能 量 水 平 。 
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(54) 发 明 名 称 
Bom eel 
(57) 摘 要 





本 发 明 涉 及 包括 一 个 等 时 振荡 机 构 (100) 的 
钟表 机 蕊 (200) 或 手表 (1000) ,该 振荡 机 构 仅 包 
括 第 一 游丝 摆 轮 振荡 器 (10) 和 第 二 游丝 摆 轮 振 
22:28 (20) 58 Зе не (11) « 第 一 
游丝 在 第 一 外 桩 (12) 处 附 装 至 固定 结构 (1) 并 附 
装 至 围绕 第 一 轴线 (D1) 枢 转 的 第 一 可 动 构件 
(13) ,第 二 振荡 器 包括 固定 至 第 二 可 动 构件 (23) 
第 二 游丝 (21) ,第 一 振荡 器 和 第 二 振荡 器 通过 
经 由 附 装 至 第 一 可 动 构 件 的 该 第 二 游丝 的 机 械 
连接 彼此 耦合 ,第 二 游丝 在 第 二 外 桩 (22) 处 附 装 
至 第 一 可 动 构件 的 轮 缘 或 臂 部 ,并 且 附 装 至 围绕 
第 二 轴线 (D2) 枢 转 的 该 第 二 可 动 构件 ,振荡 的 维 
持 仅 作用 在 第 一 可 动 构件 或 第 二 可 动 构件 中 的 
其 中 一 个 上 。 
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1. 一 种 具有 耦合 的 振荡 器 的 等 时 钟表 振荡 机 构 (100) ,该 振荡 机 构 (100) 仅 包括 第 一 振 
荡 器 (10) 和 第 二 振荡 器 (20) ,该 第 一 振荡 器 (10) 包括 第 一 弹性 回复 装置 (11) ,该 第 一 弹性 
回复 装置 (1) 一 方面 在 第 一 锚固 点 (12) 处 附 装 至 固定 结构 (1) ,并 且 另 一 方面 附 装 至 围绕 
第 一 轴线 (DD 枢 转 的 第 一 可 动 构 件 (13) ,该 第 二 振荡 器 (20) 包括 固定 至 第 二 可 动 构件 (23) 
的 第 二 弹性 回复 装置 21) ,其 中 ,所 述 第 一 振荡 器 (10) 和 所 述 第 二 振荡 器 (20) 通过 经 由 然 
后 附 装 至 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 的 所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 的 机 械 连 接 彼此 耦合 ,其 
中 ,所 述 第 一 振荡 器 (10) 是 游丝 捍 轮 类 型 的 ,所 述 第 一 弹性 回复 装置 (11) 是 第 一 游丝 ,该 第 
一 游丝 通过 形成 所 述 第 一 锚固 点 (12) 的 第 一 游丝 外 桩 附 装 至 所 述 固定 结构 (1) ,并 且 所 述 
第 二 振荡 器 (20) 是 游丝 捆 轮 类 型 的 ,所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 是 附 装 至 所 述 第 二 可 动 构 
件 (23) 的 第 二 游丝 ,所 述 第 二 游丝 (21) 一 方面 在 第 二 游丝 外 桩 (22) 处 附 装 至 所 述 第 一 可 动 
构件 (13) 的 轮 缘 或 臂 部 ,并 且 另 一 方面 附 装 至 围绕 第 二 轴线 D2) 枢 转 的 所 述 第 二 可 动 构件 
(23) ,其 特征 在 于 ,所 述 振 荡 机 构 (100) 的 振荡 的 维持 仅 作 用 在 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 或 第 
二 可 动 构 件 (23) 中 的 其 中 一 个 上 。 

2. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,在 所 述 第 一 可 动 构件 03) 的 具 
有 最 大 直径 的 部 分 与 所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 插 入 至 少 第 三 可 
动 构件 ,所 述 第 三 可 动 构件 仅 具 有 在 其 自身 上 枢 转 或 在 与 限定 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 的 具 
有 最 大 直径 的 部 分 与 所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 的 最 小 距离 的 直 
线 正 交 的 方向 上 滑动 的 自由 度 。 

3. 根 据 权 利 要 求 2 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 三 可 动 构 件 独立 于 所 述 
第 一 弹性 回复 装置 (11) 和 所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 附 装 至 第 三 弹性 回复 装置 ,以 限定 通 
过 气动 连接 与 所 述 第 一 振荡 器 (10) 和 所 述 第 二 振荡 器 (20) 耦合 的 第 三 振荡 器 。 

4. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振 落 机构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 的 
刚度 小 于 所 述 第 一 弹性 回复 装置 (11) 的 刚度 的 一 半 。 

5. 根 据 权 利 要 求 4 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 的 
刚度 在 所 述 第 一 弹性 回复 装置 (1D 的 刚度 的 0.30 倍 和 0.40 倍 之 间 。 

6. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 惯性 
小 于 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 的 惯性 的 三 分 之 

7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 惯性 
在 所 述 第 一 可 动 构 件 (13) 的 惯性 的 0.20 倍 和 0.30 倍 之 间 。 

8. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 一 可 动 构件 (13) 和 所 述 
第 二 可 动 构件 (23) 是 摆 轮 。 

9. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 一 可 动 构件 (13) 或 所 述 
第 二 可 动 构件 (23) 是 陀 飞 轮 或 卡 罗 素 的 载 架 ,并 且 相 应 地 所 述 第 二 可 动 构件 (23) 或 所 述 第 
一 可 动 构件 (13) 是 摆 轮 。 

10. 根 据 权 利 要 求 9 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,相应 地 形成 所 述 第 二 可 动 构件 
(23) 或 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 的 所 述 摆 轮 与 形成 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 或 所 述 第 二 可 动 
构件 (23) 的 陀 飞轮 或 卡 罗 素 的 载 架 同 轴 , 并 且 在 所 述 载 架 内 枢 转 ,所 述 第 二 振荡 器 (20) 的 
所 述 第 二 游丝 外 桩 (22) 附 装 至 所 述 载 架 的 臂 部 或 鼓 形 件 ,所 述 振荡 机 构 (100) 的 振荡 的 维 
持 由 与 小 圆 盘 协 作 的 擒 纵 杆 或 筷子 实现 ,该 小 圆 盘 在 其 枢 转 轴线 处 附 装 至 所 述 陀 飞轮 或 卡 
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11. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 一 可 动 构 件 (13) 的 具有 
最 大 直径 的 部 分 与 所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 的 最 小 距离 小 于 
0.5mmo 

12. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 可 动 构件 (23) 和 所 述 
第 一 可 动 构件 (13) 同 轴 。 

13. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,至 少 在 投影 上 ,所 述 第 二 可 动 
构件 (23) 在 所 述 第 一 可 动 构件 (13) 内 部 。 

14. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,位 于 两 个 不 同 层级 上 的 所 述 第 
一 可 动 构件 (13) 和 所 述 第 二 可 动 构件 (23) 的 具有 最 大 直径 的 部 分 具有 基本 上 相同 的 直径 
并 且 基 本 上 彼此 相对 。 

15. 根 据 权利 要 求 14 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 弹性 回复 装置 (21) 
是 在 两 个 层级 上 延伸 的 第 二 游丝 。 

16. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 可 动 构件 (23) 和 所 述 
第 一 可 动 构 件 (13) 并 排 定位 并 且 基 本 上 彼此 共 面 。 

17 .一 种 包括 至 少 一 个 根据 权利 要 求 1 所 述 的 振荡 机 构 (100) 的 钟表 机 芯 (200) 。 

18. 一 种 包括 根据 权利 要 求 17 所 述 的 钟表 机 芯 (200) 的 手表 (1000) o 
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ЖАНУ ША ds 


技术 领域 

0001) 本 发 明 涉及 一 种 具有 耦合 的 振荡 器 的 等 时 钟表 振荡 机 构 ,该 振荡 机 构 仅 包括 第 一 
振荡 器 和 第 二 振荡 器 ,该 第 一 振荡 器 包括 第 一 弹性 回复 装置 ,该 第 一 弹性 回复 装置 一 方面 
在 第 一 锚固 点 处 附 装 至 固定 结构 ,并 且 另 一 方面 附 装 至 围绕 第 一 轴线 枢 转 的 第 一 可 动 构 
件 ,该 第 二 振荡 器 包括 附 装 至 第 二 可 动 构件 的 第 二 弹性 回复 装置 。 

0002) ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 至 少 一 个 这 种 振荡 机 构 的 钟表 机 芯 。 

[0003] ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 这 种 机 芯 的 手表 。 

[0004] ”本 发 明 涉及 钟表 振荡 机 构 和 运动 调节 领域 。 


























背景 技术 

[0005] ”耦合 的 振荡 器 的 理论 一 直 是 有 吸引 力 的 ,但 是 其 实现 受 不 稳定 的 问题 阻碍 。 
[0006] ”SEAGULL 名 下 的 BP 专利 2365403 公 开 了 一 种 用 于 机 械 钟表 的 振荡 器, 该 振荡 器 包括 
围绕 一 轴线 自由 旋转 的 第 一 摆 轮 以 及 将 该 第 一 摆 轮 连接 至 固定 点 或 第 二 捍 轮 的 游丝 ,该 游 
丝 包括 :连接 至 第 一 摆 轮 的 第 一 圈 和 连接 至 所 述 固定 点 或 第 二 摆 轮 的 第 二 圈 , 以 及 将 第 一 
圈 连 接 至 第 二 圈 的 过 渡 区 段 ,其 中 ,过 渡 区 段 和 这 些 圈 的 弹性 变形 为 至 少 一 个 捍 轮 实质 上 
保证 了 基本 上 线性 的 恢复 力矩 ,以 使 至 少 一 个 摆 轮 产生 振荡 运动 。 

[0007] THE SWATCH GROUP RESEARCH&DEVELOPMENT 名 下 的 CH 专利 709281 描 述 了 一 种 受 迫 
振荡 谐振 器 ,该 谐振 器 布置 成 以 固有 频率 振荡 ,一 方面 包括 至 少 一 个 振荡 件 ,并 且 另 一 方面 
包括 布置 成 在 振荡 件 上 施加 力矩 的 振荡 维持 装置 ,该 振荡 维持 装置 承载 至 少 一 个 振荡 调节 
装置 ,该 调节 装置 的 固有 频率 是 调节 频率 ,该 调节 频率 在 所 述 谐振 机 构 的 固有 频率 的 整数 
倍数 的 0.9 倍 和 1.1 倍 之 间 ,该 整数 大 于 或 等 于 2。 具 体 地 ,调节 装置 包括 安装 成 在 振荡 件 上 
自由 枢 转 的 至 少 一 个 第 二 游丝 摆 轮 ,该 第 二 游丝 摆 轮 具有 关于 第 二 枢 转 轴线 偏心 的 不 平衡 
部 ,第 二 游丝 摆 轮 围绕 该 第 二 枢 转 轴线 枢 转 。 

[0008] ” SEIKO 名 下 的 EP 专利 112633 描 述 了 一 种 机 械 钟 表 , 该 机 械 钟 表 包 括 主 发 条 和 旋转 
角 控 制 机 械 , 主 发 条 为 机 械 时 间 源 提供 动力 ,该 旋转 角 控制 机 构 构 造成 使 得 :在 发 条 完全 上 
条 的 状态 下 ,对 通过 游丝 返回 的 摆 轮 的 旋转 施加 空气 阻力 ,在 发 条 完全 松 开 的 状态 下 ,不 对 
有 具有 游丝 的 摆 轮 的 旋转 施加 空气 阻力 。 

[0009] THE SWATCH GROUP RESEARCH&DEVELOPMENT 名 下 的 CH 专利 699081 描 述 了 一 种 振荡 
器 ,由 第 一 低频 振荡 器 与 第 二 高 频 振 荡 器 的 耦合 得 到 该 振荡 器 ,其 中 ,第 一 振荡 器 包括 与 第 
一 弹 费 相关 联 的 第 一 惯性 质量 块 ,第 二 振荡 器 包括 与 第 二 弹 得 相关 联 的 第 二 惯性 质量 块 ， 
其 中 ,第 三 弹 费 布置 在 第 一 和 第 二 惯性 质量 块 之 间 , 以 看 合 第 一 和 第 二 振荡 器 。 

[0010] ЕТА MANUFACTURE HORLOGERE SUISSE 名 下 的 WO 专利 2016/037717 公 开 了 一 种 调节 
器 ,该 调节 器 包括 擒 纵 轮 和 第 一 振荡 器 ,该 擒 纵 轮 安 装 成 关于 主 夹 板 以 至 少 枢 转动 作 运动 ， 
该 擒 纵 轮 布置 成 经 由 齿轮 系 接收 驱动 力矩 ,该 第 一 振荡 器 包括 第 一 刚性 结构 ,该 第 一 刚性 
结构 通过 第 一 弹性 回复 装置 连接 至 主 夹板 。 该 调节 器 还 包括 第 二 振荡 器 ,该 第 二 振荡 器 具 
有 第 二 刚性 结构 ,该 第 二 刚性 结构 通过 第 二 弹性 回复 装置 连接 至 第 一 刚性 结构 ,该 第 二 弹 
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性 回复 装置 布置 成 允许 第 二 刚性 结构 关于 第 一 刚性 结构 至 少 枢 转运 动 。 第 二 结构 包括 引导 
装置 ,该 引导 装置 布置 成 与 包括 在 擒 纵 轮 中 的 互补 的 引导 装置 配合 ,该 引导 装置 和 互补 引 
导 装 置 一 起 构成 运动 传动 装置 ,以 通过 齿轮 系 使 第 一 振荡 器 和 第 二 振荡 器 同步 。 














发 明 内 容 

[0011] 本 发 明 提出 定义 简化 的 耦合 的 振荡 器 ,该 耦合 的 振荡 器 使 得 可 以 获得 良好 的 模式 
稳定 性 ,并 且 易 于 生产 。 

[0012] 本 发 明 因 此 涉及 一 种 根据 权利 要 求 1 所 述 的 具有 耦合 的 振荡 器 的 等 时 钟表 振荡 机 
构 。 

[0013] ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 至 少 一 个 这 种 振荡 机 构 的 钟表 机 蕊 。 

[0014] ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 这 种 类 型 的 机 蕊 的 手表 。 








附 图 说 明 

[0015] ” 当 参 考 附 图 阅读 下 文 的 详细 说 明 时 ,可 以 发 现 本 发 明 的 其 它 特征 和 优点 ,其 中 : 
[0016] ”- 图 1 示 出 具有 两 个 而 合 的 振荡 器 的 振荡 机 构 的 示意 图 ,第 一 个 振荡 器 包括 第 一 弹 
性 回复 装置 ,该 第 一 弹性 回复 装置 附 装 在 一 结构 和 第 一 可 动 构件 之 间 , 第 二 弹性 回复 装置 
附 装 在 该 第 一 可 动 构件 上 ,该 第 二 弹性 回复 装置 在 其 另 一 端 处 附 装 至 基 怖 式 的 第 二 可 动 构 
件 ,激励 仅 作用 于 第 一 可 动 构 件 。 

[0017] -图 2 以 与 图 1 相似 的 方式 示 出 相同 的 振荡 机 构 ,但 是 其 中 ,激励 作用 于 第 二 可 动 构 
件 。 

[0018] — -图 3 示 出 具有 两 个 游丝 摆 轮 类 型 的 耦合 的 振荡 器 的 振荡 机 构 的 示意 性 平面 图 ,第 
一 振荡 器 包括 第 一 游丝 ,该 第 一 游丝 附 装 在 一 结构 和 第 一 摆 轮 之 间 ,该 第 一 摆 轮 承载 用 于 
附 装 第 二 振荡 器 的 第 二 游丝 的 游丝 外 桩 , 该 第 二 游丝 在 其 另 一 端 处 附 装 至 第 二 摆 轮 。 
[0019] -图 4 示 出 具有 两 个 游丝 摆 轮 类 型 的 耦合 的 振荡 器 的 振荡 机 构 的 示意 性 侧 视图 ,其 
中 ,两 个 摆 轮 同 轴 地 安装 。 

[0020] -图 5 是 示 出 在 某 一 时 间 流逝 结束 时 如 何 得 到 某 一 相 移 以 及 相 移 变化 曲线 随 着 气 
动 耦合 的 可 动 构件 之 间 的 距离 变化 的 形状 的 简化 图 。 

[002 人 -图 6 和 7 示 出 两 个 具有 基本 上 相同 的 直径 的 同 册 的 摆 轮 的 边缘 之 间 的 气动 耦合 
(aerodynamic coupling) 的 示意 图 ,所 述 摆 轮 在 图 6 中 在 正面 朝向 彼此 的 正面 ,并 且 在 图 7 
中 一 个 包含 在 另 一 个 中 。 

[0022] -图 8 示 出 在 根据 图 3 的 布置 中 两 个 非常 接近 的 摆 轮 之 间 的 气动 耦合 。 

[0023] ” -图 9 示 出 与 布置 在 根据 图 7 布置 的 两 个 摆 轮 之 间 的 垫圈 或 球状 件 的 气动 厢 合 。 
[0024] -图 10 至 14 是 同一 机 构 的 不 同 透视 图 ,该 机 构 包括 承载 第 一 游丝 的 外 圈 的 固定 结 
构 , 该 第 一 游丝 的 内 圈 附 装 至 陀 飞 轮 的 载 架 ,该 载 架 承 载 第 二 游丝 的 第 一 端 ,该 第 二 游丝 在 
其 另 一 端 还 附 装 至 与 该 载 架 同 轴 的 摆 轮 。 

[0025] -图 15 是 示 出 包括 钟表 机 蕊 的 手表 的 框图 ,该 钟表 机 芯 包括 这 种 具有 两 个 耦合 的 
振荡 器 的 振荡 机 构 。 
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[0026] ЖАНУ RARE АН ЧЕК BPRS RS LAY 100 ,该 振荡 机 构 100 仅 通 
过 仅 两 个 基本 振荡 器 的 组 合 来 非常 简单 地 实现 耦合 的 振荡 器 :该 振荡 机 构 100 仅 由 第 一 振 
沙 益 10 和 第 二 振 沙 番 20 格 成 。 

[0027] 在 本 说 明 书 中 ,我 们 将 能 够 围绕 枢 转 轴线 枢 转 的 任何 部 件 命名 为 “可 动 构件 ”, 即 ， 
一 个 非 限制 性 实施 例 中 的 轮 副 。 

[0028] ”第 一 振荡 器 10 包 括 第 一 弹性 回复 装置 11 ,该 第 一 弹性 回复 装置 11 一 方面 在 第 一 鳃 
加 点 12 处 附 装 至 固定 结构 1, 并 且 男 一 方面 附 装 至 围绕 第 一 轴线 D1 枢 转 的 第 一 可 动 构件 13。 
[0029] ”第 二 振荡 器 20 包 括 第 二 弹性 回复 装置 21 ,该 第 二 弹性 回复 装置 21 附 装 至 第 二 可 动 
构件 23。 

[0030] ARH AS ACH ,第 一 振荡 器 10 和 第 二 振荡 器 20 通 过 在 第 一 可 动 构 件 13 和 第 二 可 动 构 
件 23 之 间 的 气动 连接 和 /或 通过 经 由 然后 附 装 至 第 一 可 动 构件 13 的 第 二 弹性 回复 装置 21 的 
机 械 连 接 彼此 耦合 。 

[0031] ”具体 地 , 仅 存在 一 个 第 一 弹性 回复 装置 11 和 一 个 第 二 弹性 回复 装置 21 。 

[0032] ”更 具体 地 ,第 一 振荡 器 10 和 第 二 振荡 器 20 通 过 在 第 一 可 动 构件 13 和 第 二 可 动 构 件 
23 之 间 的 气动 连接 以 及 通过 经 由 附 装 至 第 一 可 动 构件 13 的 第 二 弹性 回复 装置 21 的 机 械 连 












































接 两 者 彼此 耦合 。 
[0033] ”在 本 发 明 的 一 个 具体 实施 例 中 ,第 三 弹性 回复 装置 21 是 具有 注 条 状 件 的 整体 式 锐 
接 结构 或 柔性 文 承 件 。 


[0034] ”在 本 发 明 的 一 个 有 具体 的 非 限制 性 实施 例 中 ,第 一 振荡 器 10 是 游丝 摆 轮 类 型 的 ,第 
一 弹性 回复 装置 11 是 第 一 游丝 ,该 第 一 游丝 通过 形成 第 一 锚固 点 12 的 第 一 游丝 外 桩 附 装 至 
固定 结构 1。 第 二 振荡 器 20 也 是 游丝 摆 轮 类 型 的 ,第 二 弹性 回复 装置 21 是 附 装 至 第 二 可 动 构 
件 23 的 第 二 游丝 。 

[0035] ”在 本 发 明 的 其 它 实施 例 中 ,第 一 弹性 回复 装置 11 和 /或 用 于 耦合 的 第 二 弹性 回复 
装置 21 是 薄 弹 性 条 状 件 或 类 似 物 。 

[0036] ”在 该 实施 例 的 一 个 包括 游丝 的 具体 变型 中 ,第 二 游丝 21 一 方面 在 第 二 游丝 外 桩 22 
处 附 装 至 第 一 可 动 构件 13 的 边缘 或 臂 部 ,并且 另 一 方面 附 装 至 围绕 第 二 轴线 D2 枢 转 的 第 二 
可 动 构 件 23。 振 荡 机 构 100 的 振荡 的 维持 仅 作 用 /发 生 (ef fect) 在 第 一 可 动 构件 13 或 第 二 可 
动 构件 23 中 的 其 中 一 个 上 。 

[0037] ”在 另 一 变型 中 ,振荡 的 维持 独立 地 作用 在 两 个 基本 振荡 器 10 和 20 中 的 每 一 个 上 。 
[0038] ”更 具体 地 ,第 二 弹性 回复 装置 21 的 刚度 小 于 第 一 弹性 回复 装置 11 的 刚度 的 一 半 。 
[0039] ”再 更 具体 地 ,第 二 弹性 回复 装置 21 的 刚度 在 第 一 弹性 回复 装置 11 的 刚度 的 0.30 倍 
和 0.40 倍 之 间 。 

[0040] ”更 具体 地 ,第 二 可 动 构件 23 的 惯性 小 于 第 一 可 动 构件 13 的 惯性 的 三 分 之 

[0041] ”再 更 具体 地 ,第 二 可 动 构件 23 的 惯性 在 第 一 可 动 构 件 13 的 惯性 的 0.20 倍 和 0.30 倍 
之 间 。 

[0042] ”在 一 个 具体 实施 例 中 ,第 一 可 动 构件 13 和 第 二 可 动 构件 23 是 摆 轮 。 

[0043] “在 另 一 具体 实施 例 中 ,第 一 可 动 构 件 13 或 第 二 可 动 构件 23 是 陀 飞 轮 或 卡 罗 素 的 载 
架 , 相 应 地 第 二 可 动 构件 23 或 第 一 可 动 构件 13 是 摆 轮 。 

[0044] ”更 具体 地 ,相应 地 形成 第 二 可 动 构件 23 或 第 一 可 动 构件 13 的 摆 轮 与 形成 第 一 可 动 
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构件 13 或 第 二 可 动 构件 23 的 陀 飞 轮 或 卡 罗 素 载 架 同 轴 , 并 且 在 所 述 载 架 内 部 枢 转 。 第 二 振 
荡 器 20 的 第 二 游丝 外 桩 22 附 装 至 载 架 的 臂 部 或 鼓 形 件 。 振 荡 机 构 100 的 振荡 的 维持 由 与 小 
圆 盘 协作 的 擒 纵 杆 3 或 刘 子 (detent) 实现 ,小 圆 盘 在 其 枢 转轴 线 处 附 装 至 陀 飞 轮 或 卡 罗 素 。 
[0045] ”在 一 个 有 利于 允许 气动 耦合 的 具体 实施 例 中 ,第 一 可 动 构件 13 和 第 二 可 动 构 件 23 
的 具有 大 直径 的 部 分 .特别 是 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 的 最 小 距离 6 小 于 0.5mm。 即 使 在 通 
过 第 二 弹性 回复 装置 21 实 现 主 耦合 时 ,该 气动 耦合 也 是 有 利 的 ,因为 气动 耦合 倾向 于 使 振 
荡 机 构 100 仅 在 两 种 模式 中 的 一 种 ( 同 相 或 反 相 ) 下 稳定 .即使 不 连续 的 使 用 ,例如 在 一 方面 
陀 飞 轮 或 卡 罗 素 的 载 架 的 臂 部 4 与 另 一 方面 摆 轮 边缘 5 之 间 ,也 存在 气动 耦合 。 

[0046] ”有 利 地 ,振荡 机 构 100 包 括 用 于 改变 第 一 可 动 构件 13 和 第 二 可 动 构件 23 之 间 的 距 
离 的 装置 ,优选 地 在 0.1 至 0.5mm 的 范围 内 。 

[0047] ”图 5 是 粗略 地 示 出 相 移 曲线 随 着 时 间 变 化 可 能 呈现 的 形状 的 简 图 ,该 图 示 出 ,在 尤 
其 是 靠近 0.5mm 的 某 个 值 处 , 相 移 稳定 在 基本 上 恒定 的 数值 ,当然 ,在 达到 稳定 之 前 需要 一 
定 的 过 渡 时 期 持续 时 间 AT, 例 如 对 于 包括 两 个 传统 的 钟表 游丝 摆 轮 的 以 3Hz 振 荡 的 振荡 器 
是 约 200 秒 ,其 中 , 摆 轮 是 共 面 的 且 相 距 0.5mm。 

[0048] ”在 一 个 具体 实施 例 中 ,第 二 可 动 构 件 23 和 第 一 可 动 构件 13 是 同 轴 的 。 

[0049] ”在 另 一 具体 实施 例 中 ,至 少 在 投影 (brojection) 上 ,第 三 可 动 构件 23 在 第 一 可 动 
构件 13 内 部 。 

[0050] ”在 男 一 具体 实施 例 中 ,位 于 两 个 不 同 层级 上 的 第 一 可 动 构 件 13 和 第 二 可 动 构件 23 
的 具有 最 大 直径 的 部 分 具有 基本 上 相同 的 直径 并 且 基 本 上 彼此 相对 。 

[0051] ”在 该 靠 后 的 变型 中 ,没有 具体 实施 例 ,第 二 弹性 回复 装置 21 是 在 两 个 层级 上 延伸 
的 第 二 游丝 。 

[0052] ”在 又 一 具体 实施 例 中 ,第 二 可 动 构 件 23 和 第 一 可 动 构件 13 并 排 定 位 并 且 基 本 上 共 
面 。 

[0053] ”图 9 示 出 与 布置 在 两 个 摆 轮 之 间 的 垫圈 或 球状 件 或 类 似 物 的 气动 耦合 。 该 方案 也 
可 应 用 于 图 8 的 方案 的 变型 ,该 变型 具有 位 于 两 个 摆 轮 之 间 的 第 三 可 动 构件 .更 具体 地 ,在 
第 一 可 动 构件 13 的 具有 最 大 直径 的 部 分 和 第 二 可 动 构件 23 的 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 插 
入 至 少 第 三 可 动 构件 ,该 第 三 可 动 构件 仅 具 有 在 其 自身 上 枢 转 或 在 与 一 直线 正 交 的 方向 上 
滑动 的 自由 度 , 所 述 直 线 限定 了 第 一 可 动 构件 13 的 具有 最 大 直径 的 部 分 与 第 二 可 动 构件 23 
的 具有 最 大 直径 的 部 分 之 间 的 最 小 距离 再 更 具体 地 ,第 三 可 动 构件 独立 于 第 一 弹性 回复 
装置 和 第 二 弹性 回复 装置 附 装 至 第 三 弹性 回复 装置 ,以 定义 第 三 振荡 器 ,该 第 三 振荡 器 通 
过 气动 连接 与 第 一 振荡 器 10 和 第 二 振荡 器 20 耦 合 。 

[0054] ”搬入 一 个 或 多 个 可 动 构件 保证 了 具有 两 个 耦合 的 振荡 器 的 系统 在 具有 更 高 的 频 
率 的 反 相 模式 下 的 稳定 。 这 些 可 动 构 件 中 的 每 一 个 都 可 以 连接 至 独立 的 弹性 回复 装置 ， 
此 实现 可 动 构 件 的 有 规律 的 振荡 。 在 摆 轮 的 情况 下 ,可 以 在 具有 集成 的 柔性 支承 件 的 由 硅 
或 其 它 类 型 的 可 微 加 工 材料 制 成 的 MEMS 类 型 或 类 似 的 实施 例 中 实现 这 种 变型 。 

[0055] ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 至 少 一 个 这 种 振荡 机 构 100 的 钟表 机 芯 200。 

[0056] ”本 发 明 还 涉及 一 种 包括 这 种 类 型 的 机 芯 200 的 手表 1000。 
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用 于 包括 单片机 构 (13) 钟 表 的 装置 ,所 述 装 
置 包 括 支 架 (15) 以 及 通过 弹性 吊 架 (31;36,55) 
连接 到 支架 的 惯性 调节 件 (29,30) 。 弹 性 吊 架 包 
括 弹性 调节 连 杆 (36,55) ,所 述 弹性 调节 连 杆 具 
有 相对 于 支架 可 调节 的 第 一 端 ,从 而 能 够 改变 弹 
性 吊 架 的 整体 刚度 并 因此 改变 惯性 调节 件 的 摆 
动 频率 。 
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1 .一 种 用 于 包括 单片机 构 (13) 的 钟表 的 装置 ,所 述 装置 包括 : 

-XÆ (15); 

至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30) ; 

-弹性 吊 架 ,其 把 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30:118) 连接 到 支架 (15) 并 且 具 有 特定 
的 总 厚度 ; 

其 中 ,所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30;118) 适合 相对 于 支架 (15) 按照 频率 f 摆 动 ; 

其 特征 在 于 ,所 述 弹性 吊 架 包括 弹性 调节 连 杆 (36,55;155) ,所 述 弹性 调节 连 杆 具有 连 
接 到 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30;118) 的 第 一 端 以 及 通过 调频 装置 (53;153) 连接 到 支 
BR (15) 的 第 二 端 , 所 述 调频 装置 适合 改变 所 述 弹性 调节 连 杆 (36,55;155) 的 第 二 端 相对 于 
SCAR (15) 的 位 置 , 从 而 改变 弹性 吊 架 的 整体 刚度 并 因此 改变 所 述 频 率 f。 

2. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,调频 装置 包括 连接 到 所 述 弹性 调节 连 杆 
(36,55;155) 的 第 二 端的 调频 件 (53;153) ,其 中 ,所 述 调频 件 (53: 153) 相对 于 支架 (15) 的 位 
置 是 可 调节 的 ,从 而 能 够 使 所 述 弹 性 调节 连 杆 (36,55;155) 变形 。 

3. 根 据 权 利 要 求 2 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 调频 件 (53:153) 相对 于 支架 (15) 可 移 
动 地 安装 , 且 包 括 阻挡 装置 (56;156) ,所 述 阻挡 装置 适合 相对 于 支架 (15) 阻挡 调频 件 (53: 
153): 

4. 根 据 权利 要 求 3 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 阻 挡 装置 包 括 螺 丝 (56;156) 。 

5. 根 据 权利 要 求 4 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 调频 件 (53) 通过 偏心 连 杆 (53a,56c) 
连接 到 支架 (15) ,所 述 偏心 连 杆 适合 被 所 述 螺丝 (56) 阻挡 。 

6. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,单片机 构 (13) 还 包括 托盘 
(11) ,所 述 托盘 适合 接合 能 量 分 配件 (10) ,所 述 能 量 分 配件 具有 贞 (17) ,并 且 适 合 由 储 能 装 
置 (8) 推动 ,其 中 ,通过 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30; 118) 控制 所 述 托盘 OD , 以 便 均 勾 
地 且 交 蔡 地 阻挡 和 释放 能 量 分 配件 (10) ,使 得 所 述 能 量 分 配件 (10) 在 所 述 储 能 装置 (8) 的 
推动 下 按照 重复 运动 周期 逐步 移动 ,而且 , 其 中 ,所 述 托盘 (11) 适合 在 这 个 重复 运动 周期 过 
程 中 把 所 述 机 械 能 传递 到 至 少 一 个 惯性 调节 件 (29,30: 118) o 

7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 装置 ,包括 彼此 相连 以 便 始终 具有 对 称 的 相对 运动 的 第 一 个 
和 第 二 个 惯性 调节 件 (29,30) ,其 中 : 

第 一 个 惯性 调节 件 (29) 控制 托盘 (11) , 

第 二 个 惯性 调节 件 (30) 控制 平衡 件 (25) ,以 便 根据 与 托盘 (11) 对 称 的 相反 运动 移动 所 
述 平衡 件 (25) ， 

而 且 , 所 述 弹性 调节 连 杆 (36,55) 包括 第 一 个 和 第 二 个 弹性 零件 86,55) 之 中 的 至 少 一 
个 ,第 一 个 弹性 零件 (36) 把 第 二 个 惯性 调节 件 (30) 连接 到 平衡 件 (25) ,第 二 个 弹性 零件 把 
所 述 平衡 件 (25) 连接 到 调频 装置 (53) 。 

8. 根 据 权利 要 求 7 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,第 一 个 和 第 二 个 惯性 调节 件 (29,30) 安装 
在 支架 (15) 上 ,以 便 按照 第 一 个 平移 方向 (01) 平移 摆动 ， 

托盘 (11) 和平 衡 件 (25) 有 弹性 地 安装 在 文 架 (15) 上 ,以便 按照 第 二 个 平移 方向 (02) ^E 
移 摆动 ,所 述 第 二 个 平移 方向 大 体 上 垂直 于 第 一 个 平移 方向 (01), 

而 且 ,调频 装置 (53) 适合 至 少 平行 于 第 二 个 平移 方向 (02) 调整 弹性 调节 连 杆 (36 ,55) 
的 第 二 端 相対 干支 梨 (15) 的 位 置 。 
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9. 根 据 权 利 要 求 8 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,第 一 个 和 第 二 个 惯性 调节 件 (29, 30) 分 别 
通过 两 个 弹性 吊 架 分 支 (3D 安装 在 支架 (15) 上 ,所 述 弹性 吊 架 分 支 大 体 上 垂直 于 第 一 个 平 
移 方 向 (01) , 

其 中 ,托盘 (D 和平 衡 件 (25) 分 别 通过 大 体 垂 直 于 第 二 个 平移 方向 (02) 的 两 个 弹性 是 
架 分 支 (23,27) 安装 在 支架 (15) Е. 

10. 根 据 权利 要 求 8 或 9 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,弹性 调节 连 杆 (36,55) 的 所 述 第 二 个 
弹性 零件 (55) 包括 至 少 一 个 U 形 部 分 ,所 述 U 形 部 分 包括 大 体 上 平行 于 第 一 个 平移 方向 (OD 
的 两 个 分 支 , 具 有 分 别 连接 到 调频 件 (53) 和 平衡 件 (25) 的 自由 端 。 

11. 根 据 权利 要 求 7 至 10 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,第 一 个 和 第 二 个 惯性 调节 
件 (29, 30) 通过 枢 转 平衡 杆 (37) 彼此 相连 。 

12. 根 据 权利 要 求 7 至 11 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,托盘 (11) 和 平衡 件 (25) 分 
别 通 过 第 一 个 和 第 二 个 弹性 驱动 分 支 (36) 连接 到 第 一 个 和 第 二 个 调节 件 (29,30) 。 

13. 根 据 前 述 权 利 要 求 中 任 一 项 并 结合 权利 要 求 2 所 述 的 机 构 , 其 特征 在 于 , 调整 件 
(53) 和 支架 (15) 包括 适合 在 视觉 上 评估 调整 件 (53) 相对 于 支架 (15) 的 位 置 的 面 对 指针 
(60,61) 。 

14. 根 据 权 利 要 求 1 至 6 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,机 构 (13) 沿 中 平面 (XY) 4E 
伸 , 并 且 惯 性 调节 件 (118) 基本 上 具有 关于 与 所 述 中 平面 正 交 且 相 对 于 支架 (15) 固定 的 中 
心 轴 (7 0) 的 n 阶 轴 对 称 性 ,其 中 ,n 是 至 少 等 于 2 的 整数 ,其 中 ,所 述 惯性 调节 件 (118) 包括 通 
过 n 个 弹性 联接 连 杆 (121) 成 对 地 彼此 连接 的 n 个 刚性 部 分 (120) ,而 且 其 中 ,弹性 吊 架 (119) 
包括 n 个 弹性 吊 架 连 杆 (122) ,所 述 弹 性 吊 架 连 杆 分 别 连 接 支 架 (15) 的 每 个 刚性 部 分 (120) o 

15. 根 据 权 利 要 求 1 至 6 或 14 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,调频 装置 包括 调频 件 
(153) ,所 述 调频 件 安装 成 通过 绕 枢 转轴 (Z3) 枢 转 可 大 幅度 调整 并 且 具 有 主体 ,所 述 主体 在 
位 于 枢 转 轴 (Z3) 附近 的 第 一 端 (153a) 与 位 置 可 调整 的 第 二 端 (153b) 之 间 延 伸 , 其 中 ,调频 
件 (153) 还 包括 从 第 一 端 (153a) 延伸 到 与 第 二 端 (153b) 相反 处 的 杠杆 臂 (153c) ,其 中 ,杠杆 
臂 (153c) 连接 到 所 述 弹 性 调节 连 杆 (155) 的 第 二 端 ,并 且 所 述 杠杆 臂 (153c) 比 调频 件 (153) 


= 



























































的 主体 短 。 
16 .一 种 钟表 装置 机 芯 (3) ,其 包括 根据 前 述 权 利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 以 及 能 量 分 
配件 \10) 。 


17 .一 种 钟表 (1) ,其 包括 根据 权利 要 求 16 所 述 的 钟表 装置 机 攻 (3) o 
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用 于 钟表 的 装置 ,包括 该 装置 的 钟表 装置 机 芯 和 钟表 


技术 领域 
[0001] ”本 发 明 涉及 到 用 于 钟表 的 装置 ,并 且 还 涉及 到 包括 这 种 闭 置 的 钟表 装置 机 芯 和 钟 
表 。 


背景 技术 

[0002] ”人 们 已 经 知道 用 于 包括 单片机 构 的 钟表 的 装置 ,所 述 装 置 包括 : 

[0003] FE, 

[0004] -至 少 一 个 惯性 调节 件 ; 

[0005] -弹性 是 架 , 其 把 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 连 接 到 支架 ,并 且 具 有 特定 的 总 厚度 ; 
[0006] “其 中 ,所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 适 合 相 对 于 支架 按照 频率 f 摆 动 。 

[0007] ”文献 US2013/176829A1 描 述 了 这 种 装置 的 一 个 实例 。 

[0008] “这 种 类 型 的 已 知 装置 的 缺点 是 ,制造 公差 引起 摆动 频率 f 的 分 散 ,并 因此 导致 装置 
的 时 间 精 度 分 散 。 

[0009] ”本 发 明 的 目的 尤其 是 弥补 这 一 缺点 。 




















发 明 内 容 

[0010] ”为 此 目的 ,根据 本 发 明 ,所 讨论 类 型 的 装置 的 特征 在 于 ,弹性 吊 架 包括 弹性 调节 连 
杆 , 所 述 弹 性 调节 连 杆 具有 连接 到 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 的 第 一 端 以 及 通过 调频 装置 连 
接 到 文 架 的 第 二 端 ,所 述 调频 装置 适合 改变 所 述 弹性 调节 连 杆 的 第 三 端 相 对 于 支架 的 位 
置 ,从 而 改变 弹性 吊 架 的 整体 刚度 并 因此 改变 所 述 频率 f。 

[0011] ”由 于 这 些 配置 , 便 能 调节 摆动 频率 f ,并 因此 补偿 由 于 制造 公差 引起 的 分 散 。 
[0012] ”在 根据 本 发 明 的 机 构 的 各 个 实施 例 中 ,可 进一步 使 用 以 下 配置 中 的 一 项 和 /或 另 
一 项 : 

[0013] -调频 装置 包括 连接 到 所 述 弹 性 调节 连 杆 的 第 二 端的 调频 件 , 其 中 ,所 述 调频 件 相 
对 于 文 架 的 位 置 是 可 调节 的 ,从 而 能 够 使 所 述 弹 性 调节 连 杆 变形 ; 

[0014] -所 述 调频 件 相对 于 文 架 可 移动 地 安装 , 且 包 括 阻挡 装置 ,所 述 阻 挡 装 置 适 合 相 对 
于 文 架 阻 挡 调 频 件 ; 

[0015] -所 述 阻 挡 装 置 包括 螺丝 ; 

[0016] -所 述 调 频 件 通 过 偏心 连 杆 连接 到 支架 ,所 述 偏 心 连 杆 适合 被 所 述 螺 丝 阻 挡 ; 
[0017] -单片机 构 还 包括 托盘 ,所 述 托盘 适合 接合 能 量 分 配件 ,所 述 能 量 分 配件 具有 齿 ， 
并 且 适 合 由 储 能 装置 推动 ,其 中 ,通过 所 述 至 少 一 个 惯性 调节 件 控制 所 述 托盘 ,以 便 均匀 地 
且 交 蔡 地 阻挡 和 释放 能 量 分 配件 ,使 得 所 述 能 量 分 配件 在 所 述 储 能 装置 的 推动 下 按照 重复 
运动 周期 逐步 移动 ,而 且 , 其 中 ,所 述 托盘 适合 在 这 个 重复 运动 周期 过 程 中 把 所 述 机 械 能 传 
递 到 至 少 一 个 惯性 调节 件 ; 

[0018] -装置 包括 彼此 相连 以 便 始 终 具 有 对 称 的 相对 运动 的 第 一 个 惯性 调节 件 和 第 二 个 
惯性 调节 件 ; 
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[0019] 第 一 个 惯性 调节 件 控制 托盘 ， 

[0020] ”第 二 个 惯性 调节 件 控制 平衡 件 ,以 便 根 据 与 托盘 对 称 的 相反 运动 移动 所 述 平衡 
件 ， 

[0021] 而且 ,所 述 弹 性 调节 连 杆 包括 第 一 个 弹性 零件 和 第 二 个 弹性 零件 中 的 至 少 一 个 ， 
第 一 个 弹性 零件 把 第 二 个 惯性 调节 件 连接 到 平衡 件 , 第 二 个 弹性 零件 把 所 述 平衡 件 连接 到 
调频 装置 ; 

[0022] -第 一 个 惯性 调节 件 和 第 二 个 惯性 调节 件 安装 在 支架 上 ,以 便 按 照 第 一 个 平移 方 
向 平移 摆动 ， 

[0023] ”托盘 和 平衡 件 有 弹性 地 安装 在 支架 上 ,以便 按照 第 二 个 平移 方向 平移 摆动 ,所 述 
第 二 个 平移 方向 大 体 上 垂直 于 第 一 个 平移 方向 ， 

[0024] mE ,调频 装置 适合 至 少 平 行 于 第 二 个 平移 方向 调整 弹性 调节 连 杆 的 第 二 端 相对 
于 文 架 的 位 置 ，; 

[0025] -第 一 个 惯性 调节 件 和 第 二 个 惯性 调节 件 分 别 通 过 两 个 弹性 吊 架 分 支 安 装 在 支架 
上 ,所 述 弹 性 吊 架 分 支 大 体 上 垂直 于 第 一 个 平移 方向 ， 

[0026] ”其 中 ,托盘 和 平衡 件 分 别 通 过 大 体 垂直 于 第 二 个 平移 方向 的 两 个 弹性 吊 架 分 支 安 
ЖЕНЕ; 

[0027] -弹性 调节 连 杆 的 所 述 第 二 个 弹性 零件 包括 至 少 一 个 U 形 部 分 ,所 述 U 形 部 分 包括 
大 体 上 平行 于 第 一 个 平移 方向 的 两 个 分 支 ,具有 分 别 连接 到 调频 件 和 平衡 件 的 自由 端 ; 
[0028] -第 一 个 惯性 调节 件 和 第 二 个 惯性 调节 件 通 过 枢 转 平衡 杆 彼 此 相连 ; 

[0029] -托盘 和 平衡 件 分 别 通过 第 一 个 弹性 驱动 分 支 和 第 二 个 弹性 驱动 分 支 连 接 到 第 一 
个 调节 件 和 第 二 个 调节 件 ; 

[0030] -调整 件 和 支架 包括 适合 在 视觉 上 评估 调整 件 相对 于 支架 的 位 置 的 面 对 指 针 ; 
[0031] -机 构 沿 中 平面 延伸 ,并 且 惯 性 调节 件 基本 上 具有 关于 与 所 述 中 平面 正 交 且 相 对 
于 支架 固定 的 中 心 轴 的 n 阶 轴 对 称 性 ,其 中 ,n 是 至 少 等 于 2 的 整数 ,其 中 ,所 述 惯性 调节 件 包 
括 通过 n 个 弹性 联接 连 杆 成 对 地 彼此 连接 的 n 个 刚性 部 分 , 而且 其 中 ,弹性 吊 架 包括 n 个 弹性 
帅 架 连 杆 ,所 述 弹性 轴 架 连 杆 分 别 连接 文 架 的 每 个 刚性 部 分 ; 

[0032] -调频 装置 包括 调频 件 , 所 述 调频 件 安装 成 通过 绕 枢 转轴 枢 转 可 大 幅度 调整 ,并 量 
所 述 调频 件 具 有 主体 ,所 述 主体 在 位 于 枢 转 轴 附 近 的 第 一 端 与 位 置 可 调整 的 第 二 端 之 间 延 
伸 , 其 中 ,调频 件 还 包括 从 第 一 端 延 伸 到 与 第 二 端 153b 相 反 处 的 杠杆 臂 ,其 中 ,杠杆 臂 连接 
到 所 述 弹性 调节 连 杆 的 第 二 端 ,并 且 所 述 杠杆 臂 比 调频 件 的 主体 短 。 

[0033] ”此 外 ,本 发 明 还 涉及 一 种 钟表 装置 机 站 ,其 包括 如 上 所 述 的 装置 和 所 述 能 量 分 配 
件 。 

[0034] ”最 后 ,本 发 明 还 涉及 包括 如 上 定义 的 机 芯 的 钟表 。 













































































附 图 说 明 

[0035] ”在 以 下 参照 附 图 对 作为 非 限制 性 示例 给 出 的 本 发 明 两 个 实施 例 的 描述 中 ,本 发 明 
的 其 他 特征 和 优点 将 显而易见 。 

[0036] ”在 附 图 中 ; 

[0037] ”- 图 1 是 可 包括 根据 本 发 明 的 实施 例 的 机 构 的 钟表 的 示意 图 ; 
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[0038] -图 2 是 网 1 中 钟表 的 机 蕊 的 框图 ; 

[0039] -图 3 是 图 2 中 机 蕊 一 部 分 的 平面 图 ,根据 本 发 明 第 一 个 实施 例 ,包括 调节 器 托盘 、 
平衡 件 、 调 频 件 和 能 量 分 配件 ; 

[0040] ” -图 3A 是 沿 着 图 3 的 线 A-A 的 截面 的 详细 视图 ; 

[0041] -图 4 和 图 5 是 与 图 3 相似 的 视图 ,显示 了 机 构 的 不 同位 置 ; 

[0042] -图 6 是 与 图 3 相似 的 视图 ,处 于 调频 件 的 另 一 个 位 置 ; 

[0043] -图 7 是 与 本 发 明 第 二 个 实施 例 中 的 图 3 相似 的 视图 ; 

[0044] -图 7A 是 图 7 的 细节 VIIA 的 放大 视图 。 





具体 实施 方式 

[0045] ”在 各 图 中 ,相同 标号 指 代 相同 或 相似 的 项 目 。 

[0046] ”图 1 显示 了 诸如 手表 这 样 的 钟表 1 ,包括 : 

[0047] - 外 売 2。 

[0048] -容纳 在 外 壳 2 中 的 钟表 装置 机 芯 3; 

[0049] -通常 , 上弦 器 4; 

[0050] -K445: 

[0051] -4 n A EET ЗА; 

[0052] -时 间 指 示 器 7, 例 如 ,其 包括 分 别 用 于 小 时 和 分 钟 的 两 个 指针 7a、7b ,它们 布置 在 
玻璃 6 和 刻度 盘 5 之 间 ,并 由 钟表 装置 机 芯 3 驱 动 。 

[0053] ”如 图 2 示意 地 所 示 , 例 如 ,钟表 装置 机 芯 3 可 包括 : 

[0054] “” -机械 储 能 装置 8 ,通常 为 圆 简 形 弹 答 ; 

[0055] -通过 机 械 储 能 装置 8 移动 的 机 械 传动 装置 9; 

[0056] -前 述 时 间 指 示 器 7; 

[0057] - 能 量 分 配 件 10 (例如 А); 

[0058] -托盘 11 ,其 适合 于 顺序 地 保持 和 释放 能 量 分 配件 10; 

[0059] -调节 器 12, 其 是 包括 控制 托盘 11 的 摆动 调节 件 的 机 构 , 以 便 有 规律 地 移动 托盘 
11 ,使 得 能 量 分 配件 以 恒定 的 时 间 间 隔 逐 步 移 动 。 

[0060] ” 托 竹 11 和 调节 器 12 形 成 单片机 构 13 ,如 下 所 述 。 

[0061] “ 现 将 借助 于 图 3 更 详细 地 解释 钟表 装置 机 艺 3 ,图 3 表示 机 构 13 (在 下 面 描述 的 螺丝 
阻挡 机 构 之 外 ) 是 由 单个 板 14 (通常 是 平 的 ) 和 活动 部 件 构 成 的 单 片 系统 的 具体 情况 ,将 所 
述 活动 部 件 设计 为 基本 在 所 述 板 14 的 中 面 内 移动 。 

[0062] ” 板 14 可 以 较 薄 ,例如 ,根据 板 14 的 材质 类 型 ALO 05282 EA LE 

[0063] 板 14 的 横向 尺 寸 在 板 的 XY 平面 内 (尤其 是 长 度 和 宽度 ,或 者 直径 ) IPP 102 
米 至 40 毫 米 之 间 。X 和 Y 是 界定 板 14 的 平面 的 两 条 垂直 的 轴线 。 

[0064] 板 14 可 由 任何 适当 的 刚性 材料 制 成 ,优先 具有 小 的 杨 氏 模 量 , 以 呈现 良好 的 弹性 
特性 和 低 摆动 频率 。 可 用 于 制造 板 14 的 材料 的 例子 包括 硅 、 钊 、 铁 镍 合金 、 钢 和 钰 ,在 硅 的 情 
BU P PIN, dc ABS EE BERT Ap T 0.2287 780. бз |н]. 

[0065] ”在 板 14 中 形成 的 各 种 构件 是 通过 在 板 14 中 制造 开口 而 获得 的 ,所 述 开口 是 通过 在 
微型 机 械 中 使 用 的 任何 制造 方法 获得 的 ,特别 是 通过 用 于 微机 电 系统 (MEMS) 制造 的 方法 获 
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得 的 。 

[0066] ”在 硅 板 14 的 情况 下 , 板 可 以 局 部 挖 空 和 铣削 ,例如 ,通过 深 反应 离子 刻 蚀 (DRIE) 或 
可 能 通过 激光 切割 进行 小 加 工 运行 。 

[0067] ”在 铁 镍 板 14 的 情况 下 , 板 尤其 可 以 通过 深刻 电 铸 模 造 技术 (LIGA) 方法 或 者 通过 激 
光 切 割 制 成 。 

[0068] ”在 钢 或 钛 的 板 14 的 情况 下 ,例如 ,可 以 通过 电 火 花 线 切 制 EDM) 使 板 14 控 空 。 
[0069] ”现在 对 机 构 的 组 成 部 分 进行 更 详细 的 描述 .这些 部 件 中 的 某 一 些 是 刚性 的 ,而 另 
一 些 (特别 是 被 称 为 “弹性 分 支 ” 的 那些 ) 是 弹性 可 变形 的 ,主要 是 挠 曲 的 ,刚性 零件 和 弹性 
零件 之 间 的 区 别 在 于 ,其 在 板 14 的 XY 平面 中 的 刚度 ,这 是 由 于 其 形状 ,特别 是 其 细 长 度 。 尤 
其 可 以 通过 细 长 比 (所 涉及 的 部 分 的 长 度 与 宽度 之 比 ) 来 测量 所 述 细 长 度 。 例 如 ,刚性 零件 
在 XY 平面 上 的 刚度 至 少 比 弹性 零件 高 约 100 倍 。 弹 性 连 杆 的 典型 尺寸 ,例如 ,下 面 将 要 描述 
的 弹性 分 文 , 包 括 例 如 5 至 13 宫 米 之 间 的 长 度 和 例如 0.01 毫 米 (10 微 米 ) 和 0.04 零 米 (40 微 
Ж) 之 间 的 宽度 ,特别 是 大 约 0.025 毫 米 (25 微 米 ) 。 考 虑 到 梁 的 宽度 和 板 14 的 厚度 ,这 些 深 在 
纵向 截面 上 的 纵横 比 介 于 5 至 60 之 间 。 为 了 限制 面 外 摆动 模式 ,最 大 可 能 的 纵横 比 是 首选 
的 。 
[0070] ” 板 14 形 成 固定 的 外 框架 15, 所 述 框架 15 例 如 通过 穿 过 框架 15 的 孔 15a 的 螺丝 等 (未 
示 出 ) 固定 在 支撑 板 14a 上 。 支 撑 板 14a 牢 固 地 连接 在 钟表 1 的 外 壳 2 上 。 框 架 15 可 以 至 少 部 分 
地 包围 能 量 分 配件 10 托盘 11 和 调节 器 12。 

[0071] 能量 分 配件 10 可 以 是 例如 旋转 地 安装 在 支撑 板 14a 上 的 擒 纵 轮 ,以 便 能 够 绕 垂 直 
于 板 14 的 XY 平面 的 旋转 轴 Z0 转 动 。 通 过 储 能 装置 8 在 旋转 16 的 单一 方向 上 推动 能 量 分 配件 
10。 

[0072] ”能 量 分 配件 10 具 有 外 从 17。 

[0073] “托盘 11 是 刚性 零件 ,其 可 以 包括 例如 平行 于 X 轴 延伸 的 刚性 主体 18 以 及 在 能 量 分 
配件 10 的 任 一 侧 平 行 于 Y 轴 延伸 的 两 个 平行 的 刚性 侧 臂 19、.20。 臂 19.20 分 别 包 括 两 个 止 动 
构件 21、.22, 所 述 止 动 构件 形状 像 棘 爪 , 在 X 轴 方向 上 从 臂 19.20 朝 向 彼此 突出 。 

[0074] ”托盘 11 弹 性 地 连接 到 框架 15 ,以 便 能 够 在 平移 方向 02 上 平行 于 X 轴 移动 。 有 利 地 ， 
托盘 11 可 以 通过 弹性 吊 架 连接 到 框架 15, 例如 ,所 述 弹 性 吊 架 包括 基本 上 平行 于 Y 轴 的 两 个 
弹性 分 支 23。 可 能 地 ,弹性 分 支 23 可 以 连接 到 主体 18 ,并 且 通 过 使 这 些 侧 臂 框架 化 而 布置 在 
侧 辟 19、20 的 任 一 侧 上 。 

[0075] ”托盘 11 可 额外 包括 刚性 辟 24, 所 述 刚 性 辟 沿 Y 轴 朝 调节 器 12 延 伸 , 与 臂 20 相 对 。 
[0076] “托盘 11 还 可 以 包括 单 稳 态 弹性 构件 1la, 该 单 稳 态 弹性 构件 1la 可 以 具有 弹性 片 的 
形状 ,所 述 弹 性 片 的 自由 端 支承 在 能 量 分 配件 10 的 齿 17 上 。 单 稳 态 弹性 构件 11a 可 以 连接 到 
托盘 11 的 刚性 臂 19 ,例如 通过 弹性 吊 架 连接 ,所 述 弹 性 吊 架 包括 两 个 平行 的 弹性 分 支 T1b， 
所 述 弹性 分 支 沿 着 Y 轴 从 刚性 臂 19 的 自由 端 延 伸 , 从 刚性 臂 19 的 延伸 部 分 延伸 到 刚性 支架 
11c, 所 述 刚 性 支架 11c 支 撑 单 稳 态 弹 性 构件 11a。 单 稳 态 弹性 构件 11a 可 以 从 刚性 支架 11c 按 
照 调节 器 12 的 方向 沿 着 Y 轴 延伸 。 如 在 欧洲 专利 申请 14/197015 (EP3 ,032 ,350) 中 所 解释 的 ， 
在 钟表 装置 机 蕊 3 的 每 个 操作 周期 中 , 单 稳 态 弹性 构件 11a 起 作用 ,以 至 于 能 量 分 配件 10 把 
精确 确定 的 机 械 能 传递 到 调节 器 。 

[0077] 机构 13 还 包括 平衡 件 25 , 该 平衡 件 25 可 由 与 框架 15 的 一 部 分 形成 ,并 且 被 承载 在 
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框架 15 上 ,以 便 在 平移 方向 02 上 平行 于 X 轴 摆动 。 例 如 ,平衡 件 25 可 以 包括 

[0078] -刚性 主体 26, 其 平行 于 X 轴 延伸 ,围绕 平行 于 上 述 Y 轴 的 对 称 轴 Y0 与 托 檀 的 主体 18 
対称 : 

[0079] Er Yos rd 451 2 AE AI 014828, SERE YO E ЖЕРЕ ZART o 

[0080] “平衡 件 25 也 可 以 在 框架 15 内 ,并且 可 以 通过 弹性 吊 架 连接 到 框架 15 ,例如 包括 基 
本 上 平行 于 Y 轴 上 且 与 托盘 11 的 弹性 分 支 23 对 称 的 两 个 弹性 分 支 27。 有 可 能 地 ,弹性 分 支 23 可 
以 连接 到 平衡 件 25 的 主体 26。 

[0081] ”托盘 11 和 平衡 件 25 分 别 安装 在 框架 15 上 ,以 便 在 循环 平移 中 摆动 ,在 平移 方向 02 
EOS E BE ,在 垂直 于 第 二 个 平移 方向 上 有 非 零 的 二 次 摆动 幅度 。 所 述 在 平移 方向 02 
上 的 捆 动 幅度 大 于 托盘 和 平衡 件 的 二 次 摆动 幅度 ,例如 ,至 少 比 托盘 和 平衡 件 的 二 次 摆动 
幅 度 大 10 倍 。 

[0082] “平衡 件 25 可 以 有 利 地 具有 与 托盘 11 的 质量 基本 相同 的 质量 ,例如 , 介 于 托盘 11 质 
量 的 90% 到 110%% 之 间 。 平 衡 件 的 质量 非常 接近 于 托盘 的 质量 ,但 不 一 定 相同 ,以 便 允 许 这 
样 的 事实 :施加 到 这 些 构件 中 的 一 个 或 另 一 个 上 的 应 力 不 完 全 对 称 (例如 ,托盘 与 能 量 分 配 
件 接触 ,而 平衡 件 则 不 与 其 接触 ) 。 

[0083] ”调节 器 12 是 机 械 摆动 器 ,其 包括 第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 ,每 个 调节 件 形 成 刚 
性 惯性 质量 ,并 且 每 个 调节 件 通 过 弹性 吊 架 连接 到 框架 15, 所 述 弹性 吊 架 适 于 使 得 第 一 个 
和 第 二 个 调节 件 29.30 沿 着 Y 轴 在 平移 方向 01 摆 动 。 

[0084] ”弹性 吊 架 由 一 组 弹性 连 杆 31.36、55 构 成 ,所 述 弹性 连 杆 31、36、55 将 第 一 个 和 第 二 
个 调节 件 29、30 (直接 或 间接 地 ) 连接 至 框架 15。 这 种 弹性 吊 架 具有 一 定 整体 刚度 ,第 一 个 和 
第 二 个 调节 件 29.30 的 摆动 频率 f 取 决 于 所 述 整体 刚度 。 

[0085] ”例如 ,第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 的 弹性 吊 架 可 以 包括 用 于 每 个 调节 件 29、30 的 
两 个 弹性 分 支 31, 它们 基本 上 治 着 X 轴 延伸 并 且 连 接 到 框架 15。 

[0086] ”因此 ,第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 中 的 每 一 个 都 安装 在 框架 15 上 ,以 便 在 循环 平 
移 中 摆动 ,在 平移 方向 01 上 具有 第 一 摆动 幅度 ,垂直 于 平移 方向 01 有 非 零 的 二 次 摆动 振幅 ， 
非 零 振幅 。 所 述 平移 方向 01 的 摆动 幅度 大 于 第 一 个 调节 件 和 第 二 个 调节 件 的 二 次 摆动 | 
度 ,例如 ,至 少 比 二 次 摆动 幅度 大 10 倍 。 

[0087] ”在 所 示 的 示例 中 ,第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 可 以 分 别 呈 C 形 ,主体 32 沿 着 Y 轴 在 
两 个 侧 辟 33 之 间 延 伸 , 所 述 两 个 侧 辟 向 框架 15 的 内 侧 延 伸 。 前 述 弹性 分 支 31 可 以 有 利 地 连 
接 到 侧 辟 33 的 自由 端 ,这 样 使 之 能 够 具有 较 长 并 且 因 此 特别 柔 毛 的 弹性 分 支 31。 

[0088] ”第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 可 以 是 关于 上 述 对 称 轴 Y0 对 称 的 两 个 部 分 ,具有 相 
同 或 基本 相同 的 质量 ,它们 之 间 可 以 定义 一 个 自由 中 心 空 间 34。 
[0089] ”第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 可 以 分 别 与 托盘 11 和 平衡 件 25 连 接 , 例 如 ,通过 弹性 
驱动 分 支 36 连 接 。 因 此 ,第 一 个 调节 件 29 控 制 托盘 11 的 运动 ,第 二 个 调节 件 30 控 制 平 衡 件 25 
的 运动 。 

[0090] 例如 ,弹性 驱动 分 支 36 可 以 基本 沿 X 轴 延伸 ,弹性 驱动 分 支 36 尤 其 可 以 分 别 连接 到 
托盘 的 刚性 臂 24 以 及 平衡 件 的 刚性 臂 28 的 自由 端 。 

[0091] 可 能 地 ,第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、.30 分 别 可 以 包括 在 主体 32 与 最 靠近 托盘 11 或 
平衡 件 25 的 刚性 臂 33 之 间 沿 着 X 轴 敞开 的 止 口 35, 并 且 相 应 的 弹性 驱动 分 支 36 可 以 在 所 述 
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M 135] B Ach Be E 832 ,由 此 使 之 能 够 延长 弹性 驱动 分 支 36 ,并 因此 增加 其 柔性 。 
[0092] ”一 个 围绕 中 央 旋 转 中 心 P 枢 转 地 安装 的 刚性 平衡 杆 37 布 置 在 自由 内 部 空间 34 中 。 
平衡 杆 37 可 能 大 体 呈 M 形 ,中 心 V 形 部 分 38 与 旋转 中 心 P 和 两 个 侧 臂 39 分 开 。 

[0093] “” 侧 向 臂 39 可 以 分 别 与 第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 连 接 , 例如 ,通过 基本 上 沿 着 Y 
延伸 的 两 个 弹性 分 支 40 进 行 连接 。 

[0094] “平衡 杆 37 可 以 通过 弹性 吊 架 43 安 装 在 刚性 地 连接 到 框架 15 上 的 刚性 支架 40a 上 。 
例如 ,刚性 支架 40a 可 以 包括 沿 着 对 称 轴 Y0 从 框架 15 延 伸 到 头 42 的 臂 41 ,例如 ,所 述 头 42 可 
以 通过 使 支架 40a 呈 T 形 而 沿 着 X 轴 延伸 。 

[0095] “例如 ,弹性 吊 架 43 可 以 包括 : 

[0096] -刚性 枢 转 件 44, 其 布置 在 平衡 杆 37 内 ,例如 包括 靠近 旋转 中 心 P 并 在 两 个 扩大 头 
46 之 间 沿 X 轴 延伸 的 中 心 芯 45; 

[0097] -两 个 中 间 刚 性 体 47 ,48 ,它们 位 于 靠近 旋转 中 心 P 的 中 心 蕊 45 的 两 侧 上 ， 

[0098] -两 个 弹性 分 支 49 ,分 别 将 刚性 支架 41 的 头 42 的 自由 端 连 接 到 刚性 中 间 体 47; 
[0099] -两 个 弹性 分 支 50 ,分别 将 刚性 中 间 体 47 连 接 到 扩大 头 46 的 自由 端 之 一 ; 

[0100] -两 个 弹性 分 支 51 , 与 弹性 分 支 50 相 对 称 , 分 别 将 刚性 中 间 体 48 连 接 到 扩大 的 头 46 
的 自由 端 之 一 ; 

[0101] -两 个 弹性 分 支 52 ,分 别 将 刚性 中 间 体 48 连 接 到 平衡 杆 的 中 心 部 分 38 的 端 部 。 
[0102] 平衡 杆 37 迫 使 第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 沿 平移 方向 01 对 称 地 反 向 移动 ,由 此 
通过 弹性 驱动 分 支 36 迫 使 托盘 11 和 平衡 件 25 沿 平移 方向 02 对 称 地 反 向 移动 ,如 图 4 和 图 5 所 
示 , 示 出 了 机 构 13 的 两 个 端 部 位 置 。 

[0103] ”通过 这 些 相反 的 运动 ,机构 13 的 动态 平衡 是 可 能 的 ,通过 这 种 方式 ,可 以 降低 机 构 
13 对 冲击 、 重 力 以 及 更 普遍 而 言 对 加 速度 的 敏感 度 。 

[0104] 机构 13 还 包括 频率 调整 装置 ,该 频率 调整 装置 包括 调频 件 53, 利 用 该 调频 件 53 来 
精细 地 调整 调节 器 12 的 摆动 频率 ,特别 是 在 安装 机 蕊 3 期 间 ,例如 ,调频 件 53 可 以 由 板 14 中 
的 单个 部 件 与 上 述 机 构 13 的 其 他 构件 一 起 形成 。 

[0105] ”调频 件 53 通 过 被 描述 为 调节 件 36、55 的 弹性 连 杆 直接 或 间接 地 连接 到 至 少 另 一 个 
调整 件 29.30。 此 外 ,调频 件 53 在 相对 于 支撑 板 14a 和 框架 15 的 位 置 是 可 调整 的 ,以 便 能 够 使 
弹性 调节 连 杆 36.55 变 形 ,并 因此 对 所 述 调节 件 施加 可 调整 的 弹性 应 力 , 从 而 影响 调节 器 12 
的 弹性 吊 架 的 整体 刚度 ,并 因此 影响 前 述 频率 f。 

[0106] ”例如 ,调频 件 53 可 以 通过 沿 着 Y 轴 延伸 的 两 个 弹性 分 支 54 连 接 到 框架 15。 

[0107] ”在 图 3 所 示 的 示例 中 ,弹性 调节 连 杆 36、55 包 括 两 个 弹性 零件 : 

[0108] — -由 弹性 分 支 36 形 成 的 第 一 个 弹性 零件 ,该 弹性 分 支 将 第 二 个 调节 件 30 连 接 到 平 
衡 件 25; 

[0109] -以 及 把 平衡 件 25 连 接 到 调频 件 53 的 第 二 弹性 零件 55。 

[0110] ”第 二 弹性 零件 55 可 以 包括 至 少 一 个 U 形 部 分 ,或 者 由 U 形 构成 ,在 这 种 情况 下 ,弹性 
连 杆 55 可 以 包括 基本 上 平行 于 Y 轴 的 两 个 分 支 , 这 两 个 分 支 在 靠近 框架 15 的 一 端 彼此 连接 ， 
并 且 其 自由 端 分 别 连 接 到 调频 件 53 和 平衡 件 25。 

[0111] ”调频 件 53 相 对 于 框架 15 和 支撑 板 14a 可 移动 地 安装 ,至 少 平 行 于 X 轴 ,例如 ,通过 上 
述 弹 性 分 支 54 进 行 安 装 。 调 频 件 53 包 括 阻 挡 装置 56 , 该 阻挡 装置 56 适 合 于 相对 于 文 撑 板 
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14a, 并 且 因 此 相对 于 框架 15 阻 挡 调 频 件 53。 阻 挡 装 置 可 以 包括 例如 围绕 轴 58 拧 入 到 支撑 板 
14a 内 的 螺丝 56。 

[0112] ”更 具体 地 说 ,在 所 考虑 的 实例 中 ,如 图 3 和 图 3A 所 示 , 调频 件 53 可 以 通过 偏心 连 杆 
连接 到 支撑 板 14a ,该 偏心 连 杆 可 以 包括 例如 盘 形 偏心 凸轮 56c ,螺丝 56 的 螺杆 56b 通 过 该 偏 
心 凸轮 56c , 而 螺丝 56 的 头 56a 则 抵 靠 在 所 述 偏心 凸轮 56c 上 以 便 对 其 进行 阻止 。 偏 心 凸轮 
56c 对 中 在 偏离 螺丝 56 的 轴线 58 的 轴线 57 上 。 

[0113] “有 利 地 , 调整 件 53 和 框架 15 (或 支撑 板 14a) 包括 适合 于 视觉 评估 调整 件 53 相 对 于 
框架 15 的 位 置 的 面 对 指 针 60、61。 在 所 示 的 示例 中 ,框架 15 包 括 凸 起 59 ,该 凸 起 59 包 括 具 有 
面 对 调 频 件 53 的 若干 指针 的 直线 边缘 ,并 且 调 频 件 53 包 括 面 对 指针 60 的 点 61 等 。 

[0114] EPS, 偏心 凸轮 56c 处 于 调频 件 53 最 靠近 托盘 11 的 位 置 ,并 且 不 对 平衡 件 25 施 
加 弹性 预 载 荷 。 这 样 调节 器 12 的 频率 f 最 大 。 
[0115] ”上 述 机 构 根 据 上 述 欧 洲 专利 申请 14/197015 (EP3,032, 350) 中 解释 的 原理 工作 ,在 
以 下 对 这 种 操作 的 解释 中 ,使 用 顶部 /底部 、 左 侧 / 右 侧 的 概念 是 使 借助 于 图 3 到 图 5 的 绘图 
定向 进行 的 描述 清晰 明了 ,但 是 这 些 指示 并 非 是 限制 性 的 。 

[0116] “在 图 3 所 示 的 情况 下 ,托盘 11 处 于 由 弹性 传动 分 支 36 强 加 的 极端 “ 右 侧 " 位 置 ,能 量 
分 配件 10 在 储 能 装置 8 的 作用 下 开始 枢 转 ,并 且 在 这 个 运动 中 , 单 稳 态 弹性 构件 11a 偏 转 , 然 
后 ,如 上 述 欧 洲 专利 申请 14/197015 中 所 解释 的 ,通过 将 其 机 械 能 传输 到 调节 器 12 来 释放 。 
然后 ,位 于 图 3 中 向 左 的 能 量 分 配件 的 齿 17 阻 挡 在 位 于 托盘 11 左 侧 上 的 止 动 构件 21 上 。 弹 性 
分 支 31 处 于 静止 位 置 。 

[0117] 第 一 个 和 第 二 个 调节 件 29、30 分 别 在 图 4 和 图 5 中 所 示 的 两 个 极端 位 置 之 间 按 平移 
方向 01 捍 动 ,其 中 ,频率 f 例 如 可 介 于 20 至 30Hz 之 间 。 

[0118] ”在 移动 的 半 周 期 中 ,例如 ,因为 平衡 杆 37 的 缘故 ,所 以 当 第 一 个 调节 件 29 从 图 4 的 
极端 “顶部 ”位 置 移动 到 图 5 的 极端 “底部 ”位 置 时 ,第 二 个 调节 件 30 从 图 4 的 极端 “底部 ”位 置 
移动 到 图 5 的 极端 顶部” 位置, 在 此 期 间 , 当 第 一 个 调节 件 和 第 三 个 调节 件 移动 到 图 3 的 中 
立 位 置 时 ,托盘 11 从 图 4 的 极端 “ 左 侧 ” 位 置 移动 到 图 3 的 极端 “ 右 侧 ”位 置 ,然后 托盘 11 继 续 
向 左 侧 5 移 动 到 图 5 中 的 极端 " 左 侧 ”位置 ,其 中 ,能量 分 配件 10 再 次 逸 出 并 在 能 量 存储 机 构 8 
的 推动 下 完成 一 个 步骤 。 在 此 期 间 ,平衡 件 25 遵 循 与 托盘 11 对 称 且 相反 的 运动 。 

[0119] “托盘 11 和 平衡 件 25 因 此 按 平 移 方向 02 以 频率 2f 摆 动 。 

[0120] ” 当 接 下 来 从 图 5 的 位 置 移动 到 图 4 的 位 置 时 ,操作 是 相同 的 。 然 后 , 上 述 步骤 无 限期 
地 重复 。 

[0121] ” 当 需 要 对 调节 器 的 频率 f 进 行 精细 调整 时 ,例如 ,在 初始 安装 机 蕊 3 时 或 在 维护 之 
后 ,操作 者 可 以 手动 或 通过 自动 装置 松 开 螺丝 56 并 调整 调频 件 53 的 位 置 ,直到 获得 准确 的 
预期 频率 (通过 传统 手段 ,特别 是 光学 手段 测量 ) ,有 可 能 通过 利用 指针 60、61 进 行 引 导 来 实 
现 , 在 图 6 的 位 置 中 ,调频 件 53 处 于 其 离 托 盘 11 最 远 的 极限 位 置 ( 意 即 在 图 6 中 离 右 侧 最 远 的 
位 置 ) ,使 得 第 二 弹性 零件 55 朝 右 侧 在 平衡 件 25 上 施加 应 力 , 从 而 改变 系统 的 摆动 频率 f。 
[0122] ”在 本 发 明 的 第 三 个 实施 例 中 ,如 图 7 和 图 7A 所 示 , 以 上 涉及 图 1 和 图 2 的 解释 仍然 有 
效 。 

[0123] “托盘 11 和 调节 器 12 形 成 有 利 的 单片机 构 13 ,形成 于 单个 (通常 是 平 的 ) 板 14 中 ,为 
此 活动 部 件 被 设计 成 基本 上 在 所 述 板 14 的 中 平面 内 移动 ,在 第 二 实施 例 中 关于 涉及 到 第 一 
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实施 例 给 出 的 板 14 的 解释 仍然 有 效 。 

[0124] “” 板 14 包 括 框架 15 ,框架 15 例 如 通过 穿 过 支架 15 的 孔 15a 的 螺丝 等 (未 示 出 ) 固定 到 
支撑 板 14a。 支 撑 板 14a 牢 固 地 连接 在 钟表 1 的 壳 体 2 上 。 

[0125] 《能量 分 配件 10 可 以 是 例如 可 旋转 地 安装 在 支撑 板 14a 上 的 擒 纵 轮 ,以 便 能 够 绕 垂 
直 于 板 14 的 XY 平 面 的 旋转 轴 Z1 转 动 。 能 量 分 配件 10 通 过 储 能 装置 8 在 单一 旋转 方向 16 上 被 
推动 。 

[0126] ”能 量 分 配件 10 具 有 外 齿 17。 

[0127] ”调节 器 12 的 调节 件 118 通 过 弹性 吊 架 119 连 接 到 支架 15 ,弹性 吊 架 119 将 所 述 调节 
件 连 接 到 支架 。 更 具体 地 说 ,所 述 调 节 件 118 可 大 体 具有 围绕 与 XY 平面 正 交 且 相 对 于 支架 15 
固定 的 中 心 轴 Z 0 的 n 阶 轴 对 称 性 ,所 谓 大体 具 有 n 阶 轴 对 称 性 ”应 被 理解 为 调节 件 118 基 本 
上 符合 这 种 对 称 性 ,但 是 相对 可 忽略 质量 的 某 些 部 分 可 能 不 上 共有 这 种 对 称 性 (例如 ,用 于 将 
托盘 与 调节 件 耦 合 的 部 分 ) 。 

[0128] ”所 述 调节 件 118 包 括 多 个 刚性 部 分 n, 所 述 刚 性 部 分 n 通 过 n 个 弹性 联接 杆 成 对 地 连 
接 在 一 起 ,其 中 ,n 是 至 少 等 于 2 的 整数 。 

[0129] ”弹性 吊 架 119 具 有 n 个 弹性 吊 架 连 杆 ,它们 分 别 将 调节 件 的 每 个 刚性 部 分 连接 到 支 
架 15。 

[0130] “特别 地 ,可 以 提供 弹性 吊 架 ,使 得 调节 件 118 基 本 上 可 以 围绕 中 心 轴 2 70 转动 。 
[0131] “有 利 地 ,数字 n 等 于 3 ;所 述 数字 可 以 刚好 等 于 2 或 大 于 3。 当 数字 n 为 3 或 更 大 时 , 调 
节 件 118 的 每 个 刚性 部 分 都 通过 两 个 弹性 联接 杆 分 别 连接 到 调节 件 的 两 个 相 邻 刚性 部 分 。 
[0132] ”调节 器 12 的 调节 件 118 可 以 具有 以 中 心 轴 2 0 为 中 心 的 大 致 环形 形状 ,并 且 包 括 通 
过 三 个 弹性 联接 杆 121 成 对 地 连接 在 它们 之 间 的 三 个 刚性 部 分 120。 

[0133] ”将 调节 器 12 的 调节 件 118 连 接 到 支架 15 的 弹性 吊 架 119 包 括 3 个 弹性 是 架 连 杆 122， 
分 别 将 每 个 刚性 部 分 120 连 接 到 支架 15 ,使 得 每 个 刚性 部 分 120 通 过 至 少 围绕 中 心 轴 Z’0 旋 
转 的 运动 移动 ,其 中 调节 件 118 具 有 大 体 上 围绕 中 心 轴 2 0 旋转 的 整体 运动 。 

[0134] “每 个 弹性 吊 架 连 杆 122 有 利 地 包括 至 少 一 个 弹性 分 支 123 ,例如 ,一 个 弹性 分 支 
123。 每 个 弹性 分 支 123 可 能 包括 刚性 段 123a, 例如 ,朝向 所 述 弹 性 分 支 123 的 中 心 。 

[0135] ”由 于 弹性 分 支 123 在 调节 件 旋转 期 间 偏 转 , 所 以 调节 件 的 刚性 部 分 120 在 旋转 中 以 
及 在 围绕 中 心 轴 2 0 的 径 向 平移 中 都 是 可 移动 的 。 

[0136] ”支架 15 可 能 大 体 呈 星 形 ,其 中 三 个 分 支 15b 通 过 靠近 轴 Z ”0 的 中 心 部 分 15c 连 接 。 
[0137] ”调节 件 118 的 刚性 部 分 120 可 分 别 包 括 具 有 以 中 心 轴 Z ”0 为 中 心 的 圆 弧 形状 的 部 分 
124。 圆 弧 形 部 分 124 彼 此 相 邻 ,并且 一 起 形成 以 中 心 轴 2 0 为 中 心 的 不 连续 环 。 

[0138] ”每 个 弹性 分 支 123 可 以 相对 于 中 心 轴 Z 0 基本 上 径 向 地 延伸 ,并 将 刚性 部 分 120 之 
一 的 圆 弧 形 部 分 124 连 接 到 支架 15 的 上 述 中 心 部 分 15c。 

[0139] ” 圆 绝 形 部 分 124 分 别 在 第 一 端 125 和 第 二 端 126 之 间 成 角度 地 延伸 ,第 一 端 125 和 第 
一端 126 在 角度 方 向上 相互 重 付 。 例 如 , 毎 條 第 一 端 125 可 以 形成 朝 向 相 爺 剛性 部 分 120 延 伸 
的 第 一 个 环 乓 125a ,并且 每 个 第 二 端 126 可 以 形成 朝向 相 邻 刚 性 部 分 120 延 伸 的 第 二 个 环 扑 
126a, 其 中 , 毎 介 第 一 伸 泡 爪 部 分 125a 与 朝 向 外側 的 相 爺 剛性 部 分 120 的 第 二 介 皿 小 126a 重 


Ê o 


[0140] ”每 个 圆 弧 形状 部 分 124 的 第 二 端 126 可 由 刚性 臂 127 基 本 径 向 地 向 内 延伸 ,刚性 辟 
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[0141] ”每 个 弹性 联接 连 杆 121 可 以 包括 至 少 一 个 弹性 联接 分 支 121a (这 里 是 两 个 平行 的 
弹性 联接 分 支 121a) ,该 弹性 联接 分 支 121a 基 本 上 相对 于 中 心 轴线 Z*0 径 向 地 延伸 ,并 且 将 
每 个 刚性 部 分 120 的 咏 128 连 接 到 相 邻 刚性 部 分 120 的 圆 弧 部 分 124 的 第 一 端 125。 

[0142] ”可 以 通过 用 于 限制 相对 于 支架 15 的 运动 的 装置 来 限制 调节 件 的 每 个 刚性 部 分 120 
的 行程 ,以 便 限 制 刚 性 部 分 120 的 行程 ,特别 是 角度 行程 ,并 且 特 别 是 在 冲击 的 情况 下 或 者 
更 普遍 而 言 在 经 历 强加 速度 时 对 机 构 13 进 行 保护 。 

[0143] ”这 些 限 制 运 动 的 装置 可 以 包括 在 每 个 圆 弧 部 分 124 中 布置 并 围绕 中 心 轴 Z 0 成 角 
度 地 延伸 的 狭 颖 129 以 及 销 130, 所 述 销 130 与 支架 15 刚 性 连接 (实际 上 ,固定 在 支撑 板 14A 
E) ,并 且 布 置 在 狭 颖 129 中 。 狭 颖 129 根 据 在 调节 件 118 的 旋转 运动 期 间 刚 性 部 分 120 的 动力 
学 来 成 形 。 因 此 , 狭 颖 129 不 具有 以 中 心 轴 2Z 0 为 中 心 的 圆 形 形状 ,而 是 在 此 呈 螺 旋 段 的 形 
[0144] ”托盘 11 和 能 量 分 配件 10 可 以 设置 在 调节 件 118 内 。 

[0145] “托盘 11 是 刚性 部 分 ,所 述 刚 性 部 分 可 以 包括 靠近 调节 件 的 刚性 部 分 120 之 一 的 圆 
弧 部 分 124 的 刚性 主体 131。 托 盘 11 还 可 以 额外 包括 刚性 驱动 臂 132, 所 述 刚 性 驱动 臂 132 与 
刚性 主体 131 刚 性 连接 ,并 且 从 所 述 刚性 主体 131 之 一 朝向 支架 的 分 支 15p 之 一 延伸 。 

[0146] ”托盘 11 弹 性 地 连接 到 支架 15 ,以便 能 够 例如 根据 围绕 重 直 于 XY 平面 的 轴 Z22 的 大 体 
旋转 运动 来 摆动 托盘 11 的 摆动 由 调节 主体 118 控 制 。 

[0147] ”为 此 目的 ,调节 件 的 刚性 部 分 120 之 一 的 刚性 臂 127 可 以 通过 附加 的 刚性 臂 133 向 
内 延伸 ,所 述 附 加 的 刚性 臂 133 的 自由 端 通过 弹性 驱动 分 支 134 连 接 到 刚性 驱动 臂 132 的 自 
由 端 。 

[0148] AFH ,托盘 11 可 以 通过 弹性 吊 架 连接 到 支架 15 ,该 弹性 吊 架 例如 包括 两 个 弹性 
4] X135, 以便 托盘 悬 架 基 本 上 向 轴线 Z2 收 敛 . 有 可 能 弹性 分 支 135 可 以 将 刚性 体 131 连 接 到 
支架 的 一 个 分 支 15b 的 自由 端 15d。 

[0149] ”托盘 11 包 括 两 个 止 动 构 件 136、137 ,形状 像 基 本 上 朝 Z1 轴 突出 的 突 片 ,所 述 突 片 适 
合 与 能 量 分 配 件 10 接 合 。 

[0150] ”因此 ,托盘 11 由 所 述 调节 件 118 控 制 , 以 便 通 过 止 动 构件 136、.137 定 期 和 交替 地 阻 
挡 和 释放 能 量 分 配件 10 ,使 得 所 述 能 量 分 配件 10 在 重复 运动 周期 中 在 储 能 装置 8 的 推动 下 
治 方向 16 逐 步 移 动 ,而 且 所 述 托盘 11 还 适 于 以 众所周知 的 方式 在 该 重复 运动 周期 期 间 将 机 
械 能 传递 到 调节 主体 118。 

[0151] 在 示例 实施 例 中 ,机构 摆 动 部 分 的 总 质量 可 约 为 0.33g ,其 惯性 约 为 20.19X10- 
kg。m ;调节 件 118 的 摆动 频率 约 为 18Hz ,机 构 的 转动 刚度 约 为 2.58X10“Nm/rad。 这 种 机 
制 具 有 很 好 的 等 时 性 ,由 此 导致 了 很 好 的 时 间 精 度 。 

[0152] “机构 13 额 外 包括 调频 装置 ,用 于 调节 上 述 频 率 f。 该 调频 装置 包括 刚性 调频 件 153， 
用 于 精细 地 调节 调节 器 12 的 氛 动 频率 ,特别 是 在 安装 机 坊 3 的 过 程 中 ,更 是 如 此 。 调 频 件 153 
例如 可 以 由 板 14 中 的 单个 部 件 与 上 述 机 构 13 的 其 他 构件 一 起 形成 。 

[0153] ”调频 件 153 通 过 称 为 调整 155 的 弹性 连 杆 直接 或 间接 地 连接 到 调节 件 118 的 刚性 部 
分 120 中 的 至 少 一 个 ,此 外 ,调频 件 153 相 对 于 支撑 板 14a 和 支架 15 的 位 置 是 可 调整 的 ,以 便 
能 够 使 弹性 调节 连 杆 155 变 形 ,从 而 对 调节 件 118 施 加 可 调整 的 弹性 应 力 , 从 而 影响 调节 器 
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12 的 弹性 吊 架 的 整体 刚度 ,并 因此 影响 前 述 频 率 f。 

[0154] ”调频 件 153 可 以 具有 在 第 一 端 153a 和 第 二 端 153b 之 间 延 伸 的 细 长 形状 。 调 频 件 153 
可 以 设置 在 调节 件 118 内 ,例如 ,在 支架 15 的 一 个 分 文 15b 与 一 个 前 述 刚 性 臂 127 之 间 。 第 二 
端 153p 可 能 呈 叉 形 或 者 包括 供 调节 螺丝 156 穿 过 的 孔 。 第 二 端 153b 可 以 布置 成 面 对 文 架 的 
相 爺 分 支 15b 的 凹 口 部 分 15e。 

[0155] ”调频 件 153 例 如 可 以 通过 两 个 弹性 分 文 154 连 接 到 支架 15 的 一 个 分 文 15b。 弹 性 分 
支 154 可 以 向 第 一 端 153a 收 敛 ,因此 第 一 端 153a 限 定 了 调频 件 153 (垂直 于 上 述 XY 平 面 ) 的 枢 
转轴 Z3。 与 调频 件 153 相 邻 的 分 支 15b 的 四 口 部 分 15e 可 以 有 利 地 具有 边缘 15f, 所 述 边 缘 15f 
基本 上 是 圆 形 的 ,并 且 以 枢 轴 Z3 为 中 心 , 枢 轴 Z3 可 能 基本 上 与 调频 件 153 的 第 二 端 153b 接 
触 ,并 因此 有 助 于 在 调整 调频 件 位 置 时 引导 调频 件 153。 所 述 分 支 15B 的 四 口 部 分 15e 可 以 包 
括 诸 如 在 第 一 实施 例 中 描述 的 指针 60。 

[0156] ”在 图 7 和 图 7A 所 示 的 例子 中 ,调频 件 153 包 括 杠杆 臂 153c ,该 杠杆 辟 153c 延 促 与 第 
二 端 153b 相 对 的 第 一 端 153a。 该 杠杆 臂 153c 可 以 按照 相对 于 调频 件 153 的 主体 (以 及 介 于 第 
一 端 与 第 二 端 153a,153b 之 间 的 部 分 ) 的 一 定 角度 延伸 ,例如 ,按照 大 约 90 的 角度 延伸 。 杜 
杆 臂 153c 有 利 地 短 于 调频 件 153 的 主体 ,例如 短 3 至 6 倍 , 由 此 使 得 第 一 端 153a 的 运动 导致 杠 
杆 臂 153c 的 自由 端的 相对 小 的 运动 。 
[0157] “弹性 调节 连 杆 155 可 以 将 杠杆 臂 153c 的 自由 端 连接 到 调节 件 118 ,例如 连接 到 与 调 
频 件 153 相 邻 的 刚性 臂 127 的 自由 端 

[0158] ”在 所 示 的 示例 中 ,该 弹性 调节 连 杆 155 可 以 包括 三 个 弹性 分 支 155a、155b、155c, 包 
括 从 杠杆 臂 153c 的 自由 端 离开 并 延伸 到 第 一 弯 头 的 第 一 个 弹性 分 支 155a, 以 及 从 第 一 弯 头 
延伸 到 第 二 弯 头 的 第 二 个 弹性 分 支 155b 以 及 从 第 三 弯 头 延伸 到 前 述 刚性 臂 127 的 自由 端的 
第 三 个 弹性 分 支 155c。 

[0159] ”调频 件 153 可 以 通过 使 其 第 二 端 153b 绕 枢 转 轴 Z3 枢 转 来 调整 ,然后 通过 上 述 调整 
蝶 丝 156 将 其 保持 在 适当 位 置 。 调 整 螺丝 156 可 以 例如 穿 过 设置 在 支撑 板 14a 中 的 圆 弧 形 桶 
161。 该 槽 可 具有 对 中 在 枢 转轴 7Z3 上 的 大 致 圆 弧 形状 。 调 整 螺 丝 156 例 如 可 以 拧 入 放置 在 文 
撑 板 14a 下 面 的 螺母 (未 示 出 ) 中 。 调 频 件 153 的 调整 以 及 保持 在 适当 位 置 可 以 通过 任何 其 它 
方式 完成 ,诸如 偏心 连接 或 其 他 方式 。 

[0160] ” 当 需 要 对 调节 器 的 频率 f 进 行 精细 调整 时 ,例如 ,在 初始 安装 机 蕊 3 时 或 在 维护 之 
后 ,操作 者 可 以 手动 或 通过 自动 装置 松 开 调整 螺丝 156 并 调整 调频 件 153 的 位 置 ,直到 获得 
精确 的 预期 频率 (通过 常规 装置 ,特别 是 光学 装置 测量 ) 。 



































































































































13 


1/6 页 


附 图 


明 Ж 


i 


CN 109690424 À 





ис аа 
еу 


512 


14 


2/6 页 


附 图 


明 Ж 


i 


CN 109690424 À 


Pi 
E 


rnnt 


x 





ero 


ES 





3A 


ES 


15 


3/6 页 






と 


EZ, т 
pm. ES ; H 


附 图 


书 
4 


їй HE 
图 
16 


NYT 
өз TRE 





EEO 


CN 109690424 A 


4/6 页 


附 图 


明 Ж 


i 


CN 109690424 À 





P 1 ТЕН 
$ 
i 
4 
$ 
% 
Й 
К, 


ES EY 








; 4 
e tae ee 
ООРУ УЕ 


ж 








N 





NN 








% SS IS TIA 
ee АНШЫ EOS 





5 


图 


17 


5/6 页 


附 图 


明 Ж 


i 


CN 109690424 À 





fue 


6 


图 


18 


6/6 页 


И 图 


明 Ж 


i 


CN 109690424 À 





Th 


124 


7A 


19 


CN 110692022 A 


(19) 中 华人 民 共 和 国 国 家 知识 产权 局 
(12) 发 明 专利 申请 





(10) 申 请 公布 号 CN 110692022 A 
(43) 申 请 公布 日 2020. 01. 14 
























































(21) 申 请 号 201780083855.7 西 布 伦 莱 纳 德 。 威 凯 
(22) 申 请 日 2017.11.30 DIRA 皮 伊 特 ・ 卢 斯 带 格 
(30) 优 先 权 数据 (74) 专 利 代理 机 构 De IAS E 
1661782 2016.12.01 FR 有限 公司 11315 
= 代理 人 HE EAN 
(85)PCT 国 际 申 请 进入 国家 阶段 日 
2019.07.17 (51) Int.Cl. 
GO4B 17/04 2006.01) 


PCT/EP2017/081087 2017.11.30 


(87)PCT 国 际 申请 的 公布 数据 
W02018/100122 FR 2018.06.07 


(71) 申 请 人 LVMH 瑞 士 制 造 公司 
地 址 瑞士 拉 绍 德 封 


(72) 发 明 人 久 伊 。 HES? УМ. Л, 
弗 罗 里 安 。 达 纳 德 
RE Reh 本 杰 明 。 伊 普 马 权利 要 求 书 3 页 ”说明书 9 页 {ОЛ 


(54) 发 明 名 称 
于 钟表 的 装置 以 及 包括 这 种 装置 的 钟表 
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(57) 摘 要 

本 发 明 公 开 了 一 种 用 于 钟表 的 装置 ,包括 支 
撑 件 (15)、 惯 性 调节 构件 (18) ,所 述 惯性 调节 构 
件 (18) 被 安装 成 通过 将 所 述 调节 构件 连接 到 支 
党 件 的 弹性 悬 架 (19) 相 对 于 支撑 件 (15) 旋 转 。 所 
述 调节 构件 包括 n 个 刚性 部 分 (20) ,其 通过 n 个 弹 
性 联接 连 杆 (21) 成 对 地 互 连 。 所 述 弹 性 悬 架 包括 
个 弹性 悬 架 连 杆 (22 ) ,分 别 将 每 个 刚性 部 分 
(20) 连 接 到 所 述 支 撑 件 。 
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1 .一 种 用 于 钟表 的 装置 ,包括 在 中 平面 O 中 延伸 的 平面 机 构 (13) ,所 述 机 构 (13) 包 
括 : 

-支撑 件 (15;115;215;315) , 

-惯性 调节 构件 (18:118: 218:318) ,其 通过 弹性 悬 架 (19;119;219;319) 连接 到 所 述 支 
撑 件 (15;115;215;315) ,所 述 调节 构件 (18:118;218;318) 具有 相对 于 与 所 述 中 平面 正 交 并 
相对 于 所 述 支撑 件 固定 的 中 心 轴 的 n 阶 基本 上 轴 向 对 称 ,n 为 至 少 等 于 2 的 整数 ， 

其 特征 在 于 ,所 述 调节 构件 (18,118,218:318) 包括 由 n 个 弹性 联接 连 杆 (21;121;221; 
321) 成 对 互 连 的 n 个 刚性 部 分 (20;120;220;320) , 

并 且 其 中 ,所 述 弹 性 悬 架 (19:119:219;319) 包括 分 别 将 每 个 刚性 部 分 (20;120;220; 
320) 连接 到 所 述 支 撑 件 的 n 个 弹性 悬 架 连 杆 (22;122; 222; 322) 。 

2. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 调节 构件 (18;118;218;318) 能 够 基本 
上 绕 着 所 述 中 心 轴 (70) 旋转 地 移动 。 

3. 根 据 权 利 要求 2 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 调节 构件 的 刚性 部 分 (20;120;220; 
320) 能 够 相对 于 所 述 中心 轴 (2Z0) 旋转 和 径 向 平移 地 移动 。 

4. 根 据 前 述 权 利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 弹 性 基 架 连 杆 (22:122; 
222,322) 各 自 包 括 至 少 一 个 弹性 臂 (23;123;223;323) o 

5. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 数 量 n 至 少 等 于 3 ,并 且 每 
个 刚性 部 分 (20;120;220;320) 分 别 通过 两 个 弹性 联接 连 杆 (21;121;221;321) 连接 到 两 个 
相 邻 的 刚性 部 分 (20;120;220;320) o 

6. 根 据 前 述 权 利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 数量 n 等 于 3。 

7. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 刚 性 部 分 (20; 120; 220; 
320) 各 自 包 括 以 中 心 轴 (ZO) 为 中 心 的 圆 弧 形 式 的 部 件 (24;124;224;324) 。 

8. 根 据 权 利 要 求 7 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 圆 弧 形 式 的 部 件 (24;224;324) 彼此 相 
邻 并 一 起 形成 不 连续 的 环 。 

9. 根 据 权 利 要 求 8 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 圆 弧 形 式 的 部 件 (24:224 各 自在 第 一 
端 (25;225) 和 第 二 端 (26;226) 之 间 成 角度 地 延伸 ,所 述 第 一 端 (25;225) 和 第 二 端 (26;:226) 
在 角度 方向 上 彼此 重印。 

10. 根 据 权利 要 求 8 或 9 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 圆 弧 形式 的 部 件 (24;32 各 自在 
第 一 端 (25:325) 和 第 二 端 (26;326) 之 间 成 角度 地 延伸 ,所 述 第 二 端 由 刚性 辟 (27;327) AI 
延伸 ,所 述 刚 性 臂 终 止 于 角度 地 超出 所 述 第 二 端 (26;326) 延伸 的 钳 口 (28;328) ,并 且 每 个 
弹性 联接 连 杆 (21;321) 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 (21a、321a) ,所 述 弹性 联接 臂 相 对 于 所 述 
中 心 轴 (Z0) 基本 上 径 向 延伸 ,并 且 将 每 个 刚性 部 分 的 所 述 钳 口 (28; 328) 连接 到 相 邻 的 刚性 
部 分 的 圆 弧 形 部 件 的 第 一 端 (25; 325) o 

11. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 支 撑 件 (15;215;315) 包 
括 至 少 一 个 由 所 述 调 节 构 件 的 刚性 部 分 (20;220;320) 包围 的 中 心 部 件 ,每 个 弹性 悬 架 连 杆 
(22;222;322) 包括 至 少 一 个 弹性 悬臂 (23;223;323) ,所 述 弹性 悬臂 从 相应 的 刚性 部 分 基本 
上 径 向 向 内 延伸 到 所 述 支 撑 件 的 所 述 中 心 部 件 。 

12. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 机 构 (13) 还 包括 锚固 件 
(11) ,其 适 于 与 设置 有 齿 (17) 的 能 量 分 配 构件 (10) 接合 并 且 旨 在 由 能 量 存储 装 置 (8) 推动 ， 
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所 述 锚固 件 (11) 由 所 述 调节 构件 (18;118;218;318) 控制 ,以 规则 地 和 交 蔡 地 阻挡 和 释放 所 
述 能 量 分 配 构件 (10) ,使 得 所 述 能 量 分 配 构件 (10) 在 重复 运动 的 循环 中 在 能 量 存 储 装置 
(8) 的 推动 下 逐步 移动 ,并且 所 述 锚固 件 (11) 适 于 在 该 重复 运动 的 循环 期 间 将 机 械 能 传递 
到 所 述 调节 构件 (18;118;218;318) 。 

13. 根 据 权 利 要 求 12 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 锚固 件 (11) 通过 两 个 弹性 锚固 悬臂 
(35;135;241;335) 连接 到 所 述 支撑 件 (15;15;215;315) ,并 且 通 过 至 少 一 个 弹性 驱动 臂 
(34;134;242;334) 连接 到 所 述 调节 构件 的 刚性 部 分 (20;120;220;320) 中 的 一 个 。 

14. 根 据 权 利 要 求 13 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 弹性 锚固 悬臂 (35;135;241;335) 被 
设置 成 使 得 所 述 锚固 件 (11) 能 够 基本 上 绕 着 平行 于 所 述 中 心 轴 (ZO) 的 辅助 旋转 轴 (72) 旋 
转 地 移动 。 

15. 根 据 权 利 要 求 12 至 14 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 锚 固件 (11) CHEN 
体 (31;331) ,其 包括 两 个 适 于 与 所 述 能 量 分 配 构件 (10) 的 齿 (17) 接合 的 止 动 装置 (36、37; 
336,337) ,所 述 锚固 件 的 主体 相对 于 所 述 部 件 (34;334) 被 内 部 设置 成 以 一 个 刚性 部 分 的 圆 
弧 形 状 为 形式 ,并 且 所 述 锚固 件 (11) 还 包括 刚性 驱动 辟 (34:334 ,其 与 所 述 主体 成 一 体 并 
通过 所 述 弹 性 驱动 臂 (34;334) 连接 到 所 述 刚 性 部 分 的 刚性 辟 。 

16. 根 据 前 述 权利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,包括 运动 限制 装置 (29、30,329、330a) ,其 
适 于 限制 所 述 调节 构件 的 至 少 一 个 刚性 部 分 (20;320) 相对 于 所 述 支 撑 件 的 位 移 。 

17. 根 据 权利 要 求 16 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 运 动 限制 装置 (29、30,329、330a) PR 
制 所 述 调节 构件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 相对 于 所 述 支 撑 件 绕 中 心 轴 的 角 位 移 。 

18. 根 据 权 利 要 求 16 或 17 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 运动 限制 装置 包括 形成 在 所 述 
调节 构件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 (30) 中 并 围绕 所 述 中 心 轴 (ZO) 成 角度 延伸 的 槽 (29) ,以 
及 与 所 述 支 撑 件 (15) 成 一 体 并 被 设置 在 所 述 权 (29) 中 的 销 (30) 。 

19. 根 据 权 利 要 求 16 或 17 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 运动 限制 装置 包括 作为 所 述 调 
节 构 件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 (320) 的 部 件 的 刚性 运动 限制 臂 (329) ,以 及 作为 所 述 支 撑 
件 (315) 的 部 件 的 两 个 附加 的 运动 限制 构件 (330a) ,所 述 运 动 限 制 构件 径 向 地 框 住 (Frame) 
所 述 运 动 限制 辟 (329) ,所 述 运动 限制 臂 (329) 相对 于 所 述 中 心 轴 (ZO) 成 角度 地 延伸 。 

20. 根 据 权 利 要 求 19 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 运动 限制 辟 (329) 包括 自由 端 ,所 述 
自由 端 设置 有 沿 径 向 方向 扩大 的 头 部 (329b) ,所 述 头 部 (329b) 比 作为 所 述 支撑 件 的 部 件 的 
两 个 附加 的 运动 限制 构件 (330a) 之 间 的 间隔 更 宽 。 

21 .根据 权利 要 求 20 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 扩大 的 头 部 (329b) 可 以 以 所 述 中 心 
H (ZO) 为 中 心 的 圆 绝 形式 在 四 部 (330) 内 成 角度 地 移动 ,所 述 中 心 轴 (70) 在 所 述 支 撑 件 中 
形成 ,所 述 支 撑 件 中 的 所 述 四 部 的 开口 是 由 两 个 边缘 (330a) 界定 的 狭窄 开口 ,所 述 两 个 边 
2% (330a) 是 所 述 支 撑 件 的 部 件 并 且 形 成 所 述 附 加 的 运动 限制 构件 。 

22. 根 据 权 利 要 求 1 至 10 中 任 一 项 所 述 的 装置 ,其 特征 在 于 ,所 述 支 撑 件 (115) 至 少 部 分 
围绕 所 述 调节 构件 (118) 设置 ,每 个 刚性 部 分 (120) 包括 以 所 述 中 心 轴 (20) 为 中 心 的 圆 弧 
形式 的 部 件 (124) 和 刚性 臂 (127) ,所 述 刚性 臂 从 所 述 圆 弧 形式 的 部 件 (124) 延伸 到 靠近 所 
述 中 心 轴 的 内 端 (128) ,每 个 弹性 悬 架 连 杆 (122) 包括 弹性 悬臂 (123) ‚ТЖ ЕЕ PTR 
支撑 件 (115) 连接 到 所 述 刚 性 臂 的 内 端 (128) 并 相对 于 所 述 中 心 轴 (70) 大 致 径 向 延伸 ,并 且 
每 个 弹性 联接 连 杆 (121) 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 (121a) ,所 述 弹性 联接 臂 (121a) 将 刚性 
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部 分 的 圆 弧 形式 的 部 件 (124) 连接 到 相 邻 的 刚性 部 分 的 刚性 臂 (127) 的 第 一 端 (128) 上, 所 
述 弹 性 联接 臂 (121a) 相对 于 所 述 中 心 轴 (70) 基本 上 径 回 延伸 。 

23. 一 种 钟表 机 站 (3) ,包括 根据 上 述 权 利 要 求 中 任 一 项 所 述 的 装置 3) 和 能 量 分 配 构 
fF (10) ,所 述 能 量 分 配 构 件 设置 有 齿 (17) 并 且 旨 在 由 能 量 存储 闭 置 (8) 推动 ,所 述 装 置 (13) 
包括 适 于 与 所 述 能 量 分 配 构件 (10) 接合 的 锚固 件 (11) ,所 述 锚固 件 (11) 由 所 述 调节 构件 
(18;118;218;318) 控制 ,以 规则 地 和 交替 地 阻挡 和 释放 所 述 能 量 分 配 构件 (10) ,使 得 所 述 
能 量 分 配 构件 (10) 在 重复 运动 的 循环 中 在 所 述 能 量 存储 装置 (8) 的 推动 下 逐步 移动 ,并且 
所 述 锚固 件 (11) 适 于 在 该 重复 运动 的 循环 期 间 将 机 械 能 传递 到 所 述 调节 构件 (18;118; 
218;318) 

24. 一 种 钟表 (1) ,包括 根据 权利 要 求 23 所 述 的 钟表 机 世 (3) 。 
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用 于 钟表 的 装置 以 及 包括 这 种 装置 的 钟表 机 已 和 钟表 


技术 领域 
[0001] ”本 发 明 涉 及 用 于 钟表 的 装置 ,以 及 包括 这 种 装置 的 钟表 机 已 和 钟表 。 


背景 技术 

[0002] ”已 知 用 于 钟表 的 装置 包括 在 中 平面 内 延伸 的 平面 机 构 , 所 述 机 构 包 括 : 

[0003] Sc PEE, 

[0004] -惯性 调节 构件 ,其 通过 弹性 悬 架 连接 到 文 撑 件 ,所 述 调 节 构 件 具 有 相对 于 与 所 述 
中 平面 正 交 并 相对 于 所 述 文 撑 件 固定 的 中 心 轴 的 大 致 a 阶 轴 疝 对 称 ,n 是 至 少 等 于 2 的 整数 。 
[0005] ”文献 W2016091823Al 描 述 了 这 种 装置 的 示例 。 

[0006] ”本 发 明 旨 在 完善 这 种 类 型 的 装置 ,特别 是 提高 它们 的 计时 精度 。 

[0007] МЕНЕЕ МР 

[0008] ”为 此 目的 ,根据 本 发 明 ,所 述 类 型 的 装置 的 特征 在 于 ,所 述 调节 构件 包括 n 个 刚性 
部 分 ,所 述 刚 性 部 分 通过 n 个 弹性 联接 连 杆 成 对 互 连 ， 

[0009] ”并且 其 中 ,所 述 弹 性 悬 架 包括 n 个 弹性 悬 架 连 杆 ,分 别 将 每 个 刚性 部 分 连接 到 支撑 
件 上 。 
[0010] ”利用 这 些 布置 ,避免 了 调节 构件 及 其 弹性 苹 架 的 过 度 应 力 , 这 改善 了 机 构 的 等 时 
性 。 

[0011] ”在 根据 本 发 明 的 装置 的 各 种 实施 例 中 ,还 可 以 使 用 以 下 一 个 或 多 个 布置 : 

[0012] -所 述 调节 构件 在 基本 上 围绕 所 述 中 心 轴 旋 转 中 是 可 移动 的 ; 

[0013] -所 述 调节 构件 的 刚性 部 分 在 相对 于 中 心 轴 旋 转 和 径 向 平移 中 是 可 移动 的 ; 

[0014] -每 个 弹性 悬 架 连 杆 包 括 至 少 一 个 弹性 臂 ; 

[0015] ” -数量 n 至 少 等 于 3 ,并 且 每 个 刚性 部 分 分 别 通过 两 个 弹性 联接 连 杆 连接 到 两 个 相 
邻 的 刚性 部 分 ; 

[0016]  - 数 量 n 等 干 3 

[0017] -每 个 刚性 部 分 包括 以 中 心 轴 为 中 心 的 圆 弧 形式 的 部 件 ; 

[0018] “”- 圆 弧 形 式 的 部 件 彼此 相 邻 并 且 一 起 形成 不 连续 的 环 ; 

[0019] “=- 圆 弧 形 式 的 部 件 分 别 在 第 一 端 和 第 二 端 之 间 成 角度 地 延伸 ,所 述 第 一 端 和 第 二 
端 在 角度 方 向上 彼 此 重 蒼 : 
[0020] “- 圆 弧 形 式 的 部 件 各 自在 第 一 端 和 第 二 端 之 间 成 角度 地 延伸 ,第 二 端 由 刚性 辟 径 
问 延 伸 , 该 刚性 臂 终止 于 有 角度 地 超出 第 二 端 延 伸 的 钳 口 ,并 且 每 个 弹性 联接 连 杆 至 少 包 
括 一 个 弹性 连接 臂 ,该 弹性 联接 臂 相对 于 中 心 轴 基本 上 径 向 延伸 ,并 将 每 个 刚性 部 分 的 所 
述 钳 口 连接 到 相 邻 刚性 部 分 的 圆 弧 形 部 件 的 第 一 端 ; 

[0021] -支撑 件 包括 至 少 一 个 由 调节 构件 的 刚性 部 分 包围 的 中 心 部 件 ,并 且 每 个 弹性 臣 
架 连 杆 包 括 至 少 一 个 弹性 悬臂 ,该 弹性 惹 臂 从 相应 的 刚性 部 分 基本 径 向 向 内 延伸 到 支撑 件 
的 所 述 中 心 部 件 ; 
[0022] -该 机 构 还 包括 销 固件 ,该 锚固 件 适 于 与 设置 有 齿 的 能 量 分 配 构 件 接 合并 且 冯 在 
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由 能 量 存储 装置 推动 ,所 述 锚固 件 由 所 述 调节 构件 控制 以 规则 地 和 交 蔡 地 阻挡 和 释放 能 量 
分 配 构件 ,使 得 所 述 能 量 分 配 构件 在 重复 运动 的 循环 中 在 能 量 存储 装置 的 推动 下 逐步 移 
动 , 并 且 所 述 锚固 件 适 于 在 该 重复 运动 的 循环 期 间 将 机 械 能 传递 到 所 述 调节 构件 ; 

[0023] -所 述 锚固 件 通 过 两 个 弹性 锚固 巧 臂 连 接 到 支撑 件 ,并 通过 至 少 一 个 弹性 驱动 民 
连接 到 调节 构件 的 刚性 部 分 之 一 ; 

[0024] -弹性 锚固 基 臂 被 设置 成 使 得 所 述 锚固 件 基本 上 绕 着 平行 于 所 述 中 心 轴 的 辅助 旋 
转轴 而 旋转 地 可 移动 ; 

[0025] 。- 锁 固件 包括 主 刚体 ,该 主 刚体 包括 两 个 适 于 与 能 量 分 配 构 件 的 齿 接 合 的 止 动 装 
和 置 , 锚 固件 的 主体 相对 于 部 件 被 内 部 设置 成 以 一 个 刚性 部 分 的 圆 弧 形状 为 形式 ,并 且 锚 固 
件 还 包括 刚性 驱动 辟 , 该 刚性 驱动 臂 与 主体 成 一 体 并 通过 所 述 弹 性 驱动 臂 连接 到 所 述 刚性 
POD AS A PEE ; 

[0026] -该 装置 包括 运动 限制 装置 ,其 适 于 限制 调节 构件 的 至 少 一 个 刚性 部 分 相对 于 文 
撑 件 的 位 移 ; 

[0027] -所 述 运 动 限制 装 置 限制 调节 构件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 相对 于 支撑 件 围绕 中 
心 轴 的 角 位 移 ; 
[0028] -所 述 运 动 限制 装 置 包括 形成 在 调节 构件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 中 并 围绕 中 心 
轴 成 角度 延伸 的 槽 ,以 及 与 支撑 件 成 一 体 并 被 设置 在 槽 中 的 销 ; 

[0029] -所 述 运动 限制 装置 包括 作为 调节 构件 的 所 述 至 少 一 个 刚性 部 分 的 部 件 的 刚性 运 
动 限制 璧 ,以 及 作为 支撑 件 的 部 件 的 两 个 附加 的 运动 限制 构件 ,该 运动 限制 构件 径 向 地 框 
f (Frame) 所 述 运 动 限制 臂 ,所 述 运 动 限制 臂 相对 于 中 心 轴 成 角度 地 延伸 ; 

[0030] -运动 限制 臂 包括 自由 端 ,该 自由 端 设置 有 沿 径 向 方向 扩大 的 头 部 ,所 述 头 部 比 作 
为 支撑 件 的 部 件 的 两 个 附加 的 运动 限制 构件 之 间 的 间隔 更 宽 ; 

[0031] -扩大 的 头 部 可 以 以 中 心 轴 为 中 心 的 圆 强 形 式 在 四 部 内 成 角度 地 移动 ,该 中 心 轴 
在 支撑 件 中 形成 ,所 述 支 撑 件 中 的 所 述 辕 部 的 开口 是 由 两 个 边缘 限定 的 狭窄 开口 ,该 两 个 
边缘 是 所 述 支 撑 件 的 部 件 并 且 形 成 所 述 附加 的 运动 限制 构件 ; 

[0032] -支撑 件 至 少 部 分 地 围绕 调节 构件 设置 ,每 个 刚性 部 分 包括 以 中 心 轴 为 中 心 的 圆 
弧 形 式 的 部 件 和 較 性 記 , 入 剛性 腎 和 賠 弧 形式 的 部 件 延伸 到 華 近 中 心 箱 的 内 端 , 毎 條 弾性 
ARE A ЕН ОЕ ERA ERA m FEE P ТШ КЕ 
ерні ЕН, EA А ТЕ БӘ Н ЫЕ E 7b — FS SE BA ,该 弹性 联接 臂 将 刚性 部 分 的 
ADE AM PERSIA SIS ERAS BE] S SE, PR GA PEER RIED T FO 
轴 基 本 上 径 问 延伸 。 

[0033] ”本 发 明 还 涉及 一 种 钟表 机 坊 , 其 包括 如 上 所 述 的 装置 和 能 量 分 配 构件 ,能 量 分 配 
构件 设置 有 疮 并 且 前 在 由 能 量 存 储 装置 推动 ,所 述 装 置 包 括 适 于 与 能 量 分 配 构 件 接合 的 销 
固件 ,所 述 锚固 件 由 所 述 调节 构件 控制 ,以 规则 地 和 交 蔡 地 阻挡 和 释放 能 量 分 配 构件 ,使 得 
所 述 能 量 分 配 构件 在 重复 运动 的 循环 中 在 能 量 存 储 装 置 的 推动 下 逐步 移动 ,并且 所 述 锚 回 
件 适 于 在 该 重复 运动 的 循环 期 间 将 机 械 能 传递 到 所 述 调节 构件 。 

[0034] ”最 后 ,本 发 明 还 涉及 一 种 包括 如 上 限定 的 机 必 的 钟表 。 
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附 图 说 明 
[0035] SEHR ,通过 以 下 作为 非 限制 性 示例 给 出 的 若干 实施 例 的 描述 ,本 发 明 的 其 他 
特征 和 优点 将 变 得 显而易见 。 

[0036] ТЕМЕ: 

[0037] -图 1 是 可 包括 根据 本 发 明 实施 例 的 机 构 的 钟表 的 示意 图 ， 

[0038] -图 2 是 图 1 的 钟表 的 机 芯 的 方 框图 ， 

[0039] -图 3 是 根据 本 发 明 第 一 实施 例 的 图 2 的 机 芯 部 件 的 平面 图 ,包括 调节 器 、 锚 固件 和 
能 量 分 配 构件 ， 

[0040] -图 4 和 图 5 是 类 似 于 图 3 的 视图 , 示 出 了 该 机 构 的 两 个 极端 位 置 ， 

[0041] -图 6 至 图 8 分 别 是 用 于 本 发 明 的 第 二 实施 例 的 与 图 3 至 图 5 类 似 的 视图 ， 
[0042] -图 9 和 10 分 别 是 用 于 本 发 明 的 第 三 和 第 四 实施 例 的 与 图 3 类 似 的 视图 。 


































































































具体 实施 方式 

[0043] ”在 各 个 附 图 中 ,相同 的 附 图 标记 表示 相同 或 相似 的 元 件 。 

[0044] ”图 1 表示 钟表 1 ,例如 手表 ,包括 : 

[0045] ” -外 壳 2， 

[0046] -包含 在 外 壳 2 中 的 钟表 机 芯 3， 

[0047] -通常 ,发 条 4， 

[0048] -表盘 5， 

[0049] -和 窗 盖 表盘 5 的 玻璃 6， 

[0050] -时 间 指 示 器 7 ,包括 例如 分 别 用 于 小 时 和 分 钟 的 两 个 指针 7a、7b, 其 位 于 玻璃 6 和 
表盘 5 之 间 并 由 钟表 机 芯 3 致 动 。 

[0051] ”如 图 2 中 示意 性 地 表示 的 ,钟表 机 芯 3 可 包括 例如 : 

[0052] -机 械 能 储存 装置 8, 通 常 是 桶 形 弹 得 ， 

[0053] -由 机 械 能 储存 装置 8 驱动 的 机 械 传动 装置 9， 

[0054] | -上述 时 间 指 示 器 7， 

[0055] REE AMF LO (例如 擒 纵 器 ) ， 

[0056] “=- 适 于 顺序 保持 和 释放 能 量 分 配 构件 10 的 锚固 件 11， 

[0057] -调节 器 12, 其 是 包括 振荡 惯性 调节 构件 的 机 构 , 以 规则 运动 控制 锚固 件 11 ,使 得 
能 量 分 配 构件 以 恒定 的 时 间 间 隔 逐 步 移动 。 

[0058] ”锚固 件 11 和 调节 器 12 形 成 机 构 13。 如 各 图 中 所 示 , 机 构 13 有 利 地 是 形成 在 同一 

板 14 (通常 是 平 的 ) 中 的 单 片 系 统 ， ee 
动 。 

[0059] ” 板 14 可 以 具有 低 的 厚度 ,例如 约 0.05 至 约 1mm, 这 取决 于 板 14 的 材料 的 性 质 。 

[0060]  ” 板 14 可 以 具有 横 回 尺寸 ,在 板 的 XY 平面 (宽度 和 长 度 或 直径 ) 中 ,包括 在 大 约 10mm 
和 40mm 之 间 。X 和 Y 是 限定 板 14 的 平面 的 两 个 垂直 轴 。 

[0061] 板 14 可 以 使 用 任何 合适 的 刚性 材料 制造 ,优选 地 具有 低 杨 氏 模 量 , 以便 提供 良好 
的 弹性 性 质 和 低 的 振荡 频率 ,可 用 于 制造 板 14 的 材料 的 实例 包括 硅 、 镍 、 铁 / 镍 合金 、 钢 和 
钛 ,在 硅 的 情况 下 , 板 14 的 厚度 可 以 例如 在 0.2 和 0.6mm 之 间 。 
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[0062] “单片机 构 ” 在 此 应 理解 为 由 元 件 组 成 的 机 构 , 所 述 元 件 通 过 其 装配 的 性 质 或 形式 
彼此 成 一 体 ,使 得 一 个 部 件 的 任何 变形 引起 其 他 部 件 的 变形 。 单 片 机 构 可 有 利 地 由 单 件 材 
料 形成 ,可 能 经 过 处 理 以 呈现 与 该 材料 的 其 余部 分 (例如 氧化 层 ) 具有 不 同性 质 的 外 层 。 或 
者 ,单片机 构 还 可 以 包括 在 板 的 平面 中 安装 (例如 胶合 、 焊 接 或 其 他 ) 的 一 些 部 件 。 

[0063] ”通过 在 板 14 中 形成 开口 来 获得 在 板 14 中 形成 的 各 种 构件 ,所 述 开 口 通 过 微机 械 中 
使 用 的 任何 制造 工艺 获得 ,特别 是 用 于 制造 MEMS 的 工艺 。 

[0064] ”在 板 14 巾 硅 制 成 的 情况 下 , 板 可 以 被 局 部 挖 空 ,例如 通过 深 反应 离子 蚀刻 DRIE) 
或 者 在 小 规模 的 情况 下 可 能 通过 激光 切割 。 

[0065] “” 当 板 14 由 铁 / 镍 制 成 时 , 板 可 以 通过 LIGA 工 艺 或 通过 激光 切割 产生 。 

[0066] “” 当 板 14 由 钢 或 钛 制 成 时 , 板 14 可 以 例如 通过 电 火 花 线 切割 加 工 (WEDM 42.28 o 

[0067] ”现在 将 更 详细 地 描述 该 机 构 的 组 成 部 件 . 这 些 部 件 中 的 一 些 是 刚性 的 ,而 其 他 部 
件 (特别 是 那些 称 为 "弹性 臂 ") 是 可 弹性 变形 的 ,主要 在 弯曲 方面 。 刚 性 部 件 和 弹性 部 件 之 
间 的 差异 在 于 它们 在 板 14 的 XY 平面 中 的 刚度 ,这 是 由 于 它们 的 形状 ,特别 是 它们 的 细 长 度 。 
细 长 度 尤 其 可 以 通过 长 细 比 (相关 部 件 的 长 度 /宽度 的 比率 ) 来 测量 ,例如 ,刚性 部 件 在 XY 平 
面 中 的 刚度 比 弹性 部 件 大 至 少 100 倍 。 弹 性 连 杆 的 典型 尺寸 ,例如 下 面 将 描述 的 弹性 臂 , 包 
括 例 如 5 至 13mm 之 间 的 长 度 和 例如 0.0lmm(10hm) 至 0.04mm (40um) 之 间 的 宽度 ,特别 是 约 
0.025mm (25um) 。 考 虑 到 梁 的 宽度 和 板 14 的 厚度 ,这 些 梁 在 纵向 截面 中 的 长 细 比 在 5 和 60 之 
间 。 为 了 限制 平面 外 的 振荡 ,最 大 可 能 的 长 细 比 是 优选 的 。 

[0068] ” 板 14 包 括 支撑 件 15、115、215、315, 其 固定 到 支撑 板 14a, 例 如 通过 螺钉 或 类 似 物 
(RRE) 穿 过 支撑 件 15、115、215、315 的 孔 15a、115a、215a、315a。 支 撑 板 14a 固 定 在 钟表 1 的 
外 売 2 上 。 

[0069] ”能 量 分 配 构 件 10 可 以 是 安装 例如 在 支撑 板 14a 上 以 致 旋转 的 擒 纵 器 ,使 得 其 能 够 
绕 垂直 于 板 14 的 平面 XY 的 旋转 轴 2Z1 旋 转 。 能 量 分 配 构 件 10 在 单个 旋转 方向 16 上 由 能 量 存储 
装置 8 推动 。 

[0070] ”能 量 分 配 构件 10 具 有 外 齿 17。 

[0071] ”在 本 发 明 的 所 有 实施 例 中 ,调节 器 12 的 调节 构件 通过 将 所 述 调 节 构 件 连 接 到 支撑 
件 的 弹性 基 架 连接 到 支撑 件 15、115、215、315。 更 具体 地 说 ,所 述 调节 构件 12 相 对 于 与 中 平 
面 XY 正 交 并 相对 于 支撑 件 15、115、215、315 固 定 的 中 心 轴 20 具 有 实质 上 的 n 阶 基本 轴 对 称 
“具有 n 阶 基本 轴 对 称 ”应 理解 为 调节 构件 12 基 本 上 遵循 这 种 对 称 性 ,但 是 相对 可 忽略 质量 
的 一 些 部 分 可 能 不 具有 这 种 对 称 性 (例如 用 于 将 锚固 件 与 调节 构件 耦合 的 部 件 ) 。 

[0072] “所 述 调节 构件 12 包 括 由 n 个 弹性 联接 连 杆 成 对 互 连 的 n 个 刚性 部 分 ,其 数量 至 少 等 
d 25 

[0073] PEER En A ESA HAGA ЛЫ ТЕН SEATS PLE ЕВЕ SC E 
件 15、115、215、315。 

[0074] “特别 地 ,可 以 提供 弹性 悬 架 使 得 调节 构件 18;118;:218;318 基 本 上 可 围绕 中 心 轴 Z0 
旋转 地 移动 。 

[0075] “数量 nx 有 利 地 等 于 3; 然 而 , 它 可 以 等 于 2 或 大 于 3。 当 数量 n 为 3 或 更 大 时 ,调节 构件 
的 每 个 刚性 部 分 分 别 通过 两 个 弹性 联接 连 杆 连接 到 调节 构件 的 两 个 相 邻 的 刚性 部 分 。 

[0076] 第 一 实施 例 : 
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[0077] ”在 本 发 明 的 第 一 实施 例 中 , 如 图 3 至 5 所 示 ,数量 n 等 于 3。 调 节 器 12 的 调节 构件 18 可 
以 有 具有 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 大 致 环形 形状 ,并 且 包 括 三 个 刚性 部 分 20 ,其 由 三 个 弹性 联接 
连 杆 21 成 对 地 互 连 。 
[0078] ”将 调节 器 12 的 调节 构件 18 连 接 到 支撑 件 15 的 弹性 悬 架 19 包 括 三 个 弹性 县 架 连 杆 
22, 分 别 将 每 个 刚性 部 分 20 连 接 到 支撑 件 15, 使 得 每 个 刚性 部 分 20 可 人 至少 围绕 中 心 轴 Z0 旋 
转 , 调 节 构 件 具 有 基本 上 围绕 中 心 轴 Z0 旋 转 的 一 般 运 动 。 

[0079] ”每 个 弹性 悬 架 连 杆 22 有 利 地 包括 至 少 一 个 弹性 臂 23 ,例如 弹性 臂 23。 每 个 弹性 臂 
23 可 以 包括 刚性 区 段 23A, 例如 朝向 所 述 弹性 臂 23 的 中 心 。 

[0080] ”由 于 当 调 节 构 件 旋转 时 弹性 臂 23 弯 曲 的 事实 ,调节 构件 的 刚性 部 分 20 可 相对 于 中 
C ZO RE FERES T] APR © 

[0081] ”支撑 件 15 可 以 具有 基本 上 星 形 的 形状 ,其 中 三 个 臂 15b 通 过 中 心 部 件 15c 连 接 。 

[0082] ”调节 构件 18 的 刚性 部 分 20 可 各 自 包括 以 中 心 轴 2Z0 为 中 心 的 圆 弧 形式 的 部 件 24。 圆 
弧 形 式 的 部 件 24 彼 此 相 邻 并 且 一 起 形成 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 不 连续 环 。 

[0083] ”每 个 弹性 臂 23 可 以 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 地 延伸 ,并 且 将 刚性 部 分 20 之 一 的 圆 
弧 形 式 的 部 件 24 连 接 到 支撑 件 15 的 上 述 中 心 部 件 15c。 

[0084] 賠 弧 形式 的 部 件 24 各 自在 第 一 端 25 和 第 二 端 26 之 賠 成 角度 地 延 伸 , 第 一 端 25 和 第 
二 端 26 在 角度 方向 上 彼此 重 老 。 例 如 ,每 个 第 一 端 25 可 以 形成 朝向 相 邻 的 刚性 部 分 20 延 伸 
的 第 一 指 状 物 25a, 并且 每 个 第 二 端 26 可 以 形成 朝向 相 邻 的 刚性 部 分 20 延 伸 的 第 二 指 状 物 
26a ,每 个 第 一 指 状 物 25a 向 外 覆盖 相 邻 刚性 部 分 20 的 第 二 指 状 物 26a。 

[0085] ” 圆 弧 形式 的 每 个 部 件 24 的 第 二 端 26 可 以 通过 刚性 臂 27 显 着 地 径 向 向 内 延伸 ,该 刚 
性 臂 27 终 止 于 在 相 邻 的 刚性 部 分 20 的 方向 上 成 角度 地 延伸 超出 第 二 端的 钳 口 28。 

[0086] ”每 个 弹性 联接 连 杆 21 可 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 21a (这 里 是 两 个 平行 的 弹性 联 
接 臂 21a) ,其 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 延伸 ,并 且 将 每 个 刚性 部 分 20 的 钳 口 28 连 接 到 相 邻 
的 刚性 部 分 20 的 圆 弧 形 部 件 24 的 第 一 端 25。 

[0087] ”调节 构件 的 每 个 刚性 部 分 20 的 位 移 可 以 通过 限制 相对 于 支撑 件 15 的 运动 的 运动 
限制 装置 来 限制 ,以 便 限制 刚性 部 分 20 的 位 移 , 特 别 是 角度 位 移 ,并 且 在 受到 冲击 的 情况 下 
保护 机 构 13, 或 者 更 通常 在 强加 速 期 间 保护 机 构 13。 

[0088] 《这些 运动 限制 装置 可 包括 形成 在 每 个 圆 弧 形 部 件 24 中 并 围绕 中 心 轴 20 成 角度 地 
延伸 的 模 29 ,以 及 固定 到 支撑 件 15 (实际 上 固定 到 支撑 板 14a) 并 且 位 于 模 29 中 的 销 30。 在 调 
节 构 件 18 的 旋转 运动 期 间 , 槽 29 道 循 刚性 部 分 20 的 运动 学 。 因 此 , 模 29 不 是 以 中 心 轴 Z0 为 中 
心 的 圆 形 形状 ,而 这 里 是 螺旋 段 的 形式 。 

[0089] ”在 本 发 明 的 其 他 实施 例 中 可 以 提供 上 述 运动 限制 装置 或 类 似 的 运动 限制 装置 。 

[0090] ”锚固 件 11 和 能 量 分 配 构 件 10 可 被 设置 在 调节 构件 18 内 。 
[0091] ”锚固 件 11 是 刚性 部 件 ,其 可 包括 邻近 调节 构件 的 刚性 部 分 20 之 一 的 圆 弧 形 部 件 24 
的 刚性 主体 31,。 销 固件 11 还 可 以 包括 刚性 驱动 辟 32, 该 刚性 驱动 辟 32 与 刚性 主体 31 成 一 体 ， 
并 且 从 所 述 刚性 主体 31 朝 向 支撑 件 的 一 个 辟 15c 延 促 。 

[0092] ”锚固 件 11 弹 性 地 连接 到 支撑 件 15, 以 便 能 够 例如 在 基本 上 围绕 垂直 于 平面 XY 的 轴 
Z2 旋 转 的 运动 中 振荡 。 锚 固件 11 的 振荡 由 调节 构件 18 控 制 。 
[0093] ”为 此 ,调节 构件 的 刚性 部 分 20 之 一 的 刚性 臂 27 可 以 通过 附加 的 刚性 臂 33 向 内 延 
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伸 , 其 自由 端 通过 弹性 驱动 臂 34 连 接 到 刚性 驱动 臂 32 的 自由 端 。 

[0094] “有利 地 ,锚固 件 11 可 以 通过 弹性 悬 架 连接 到 文 撑 件 15 ,包括 例如 两 个 基本 上 朝 问 
轴 Z2 会 聚 的 弹性 锚固 悬臂 35。 弹 性 臂 35 可 以 将 刚性 主体 31 连 接 到 支撑 件 的 一 个 臂 15b 的 自 
由 端 15c。 

[0095] ”锚固 件 11 包 括 两 个 止 动 装置 36、.37, 其 形式 为 基本 上 朝向 轴线 Z1 突 出 的 突 刺 ,其 适 
于 与 能 量 分 配 构 件 10 接 合 。 

[0096] ”因此 ,锚固 件 11 由 所 述 调节 构件 控制 ,以 经 由 止 动 装 置 36、37 定 期 地 和 交 蔡 地 阻挡 
和 和 释放 能 量 分 配 构 件 10, 使 得 所 述 能 量 分 配 构件 10 在 能 量 存储 装置 8 的 推动 下 在 重复 运动 
的 循环 中 沿 方向 16 逐 步 移动 ,并 且 所 述 锚固 件 11 还 适 于 以 这 种 重复 运动 的 循环 以 本 身 己 知 
的 方式 将 机 械 能 传递 到 调节 构件 18。 

[0097] ”在 一 个 示例 性 实施 例 中 ,机构 的 振荡 部 件 的 总 质量 可 以 是 大 约 0.33g 并 且 它 们 的 
惯性 大 约 是 20.19X10kg.m ,调节 构件 的 振荡 频率 大 约 是 18Hz ,并 且 机 构 的 旋转 刚度 约 为 
2.58 10“Nm/rad。 这 种 机 构 提 供 了 非常 好 的 等 时 性 ,这 导致 了 非常 好 的 计时 精度 。 

[0098] 第 二 实施 例 : 
[0099] ”在 本 发 明 的 第 三 实施 例 中 ,如 图 6 至 8 所 示 , 数 量 n 保 持 等 于 3。 调 节 器 12 的 调节 构件 
118 包 括 由 三 个 弹性 联接 连 杆 121 成 对 互 连 的 三 个 刚性 部 分 120。 

[0100] “将 调节 器 12 的 调节 构件 118 连 接 到 文 撑 件 115 的 弹性 悬 架 119 包 括 三 个 弹性 悬 架 连 
杆 122, 其 分 别 将 每 个 刚性 部 分 120 连 接 到 支撑 件 115, 使 得 每 个 刚性 部 分 20 可 绕 中 心 轴 Z0 至 
少 旋 转 地 移动 。 

[0101] “每 个 弹性 悬 架 连 杆 122 有 利 地 包括 至 少 一 个 弹性 臂 123 ,例如 弹性 臂 123。 每 个 弹性 
辟 123 可 以 包括 刚性 区 段 123a, 例 如 朝向 所 述 弹性 辟 123 的 中 心 。 

[0102] ”由 于 当 调 节 构 件 旋 转 时 弹性 辟 123 弯 曲 的 事实 ,调节 构件 的 刚性 部 分 120 可 相对 于 
中 心 轴 Z0 旋 转 和 径 向 平移 地 移动 。 

[0103] ”支撑 件 115 可 以 具有 围绕 调节 器 118、 能 量 分 配 构 件 10 和 锚固 件 11 的 环形 形状 。 
[0104] ”调节 构件 118 的 刚性 部 分 120 可 各 自 包 括 以 中 心 轴 7Z0 为 中 心 的 圆 弧 形式 的 部 件 
124。 圆 弧 形 式 的 部 件 124 在 圆周 方向 上 彼此 相对 远离 。 

[0105] ”每 个 刚性 部 分 120 还 可 以 包括 刚性 臂 127 ,刚性 臂 127 从 部 件 124 以 圆 弧 的 形式 大 到 
径 向 向 内 延伸 ,直到 跟 部 形式 的 中 心 端 128。 每 个 弹性 臂 123 可 以 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 
地 延伸 ,在 刚性 部 件 120 之 一 的 中 心 端 128 和 支撑 件 115 之 间 , 在 两 个 相 邻 的 部 件 124 之 间 穿 
[0106] ”每 个 弹性 联接 连 杆 121 可 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 121a (这 里 是 两 个 平行 的 弹性 
REE 121a) ,其 相对 于 中 心 轴 20 大 致 径 向 延伸 ,并 且 将 每 个 刚性 部 分 20 的 中 心 端 128 连 接 
到 相 邻 的 刚性 部 分 120 的 圆 弧 形 部 件 124。 
[0107] ”锚固 件 11 是 刚性 部 件 ,其 可 包括 例如 两 个 整体 式 111a、111b, 它 们 之 间 形 成 例如 约 
90 度 的 角度 , 跟 部 111C 在 此 处 将 辟 111a 延 促 超 过 辟 111b。 

[0108] ”锚固 件 11 弹 性 地 连接 到 支撑 件 115 ,以 便 能 够 例如 在 基本 上 围绕 重 直 于 平面 XY 的 
轴 Z22 旋 转 的 运动 中 振荡 。 锚 固件 11 的 振荡 由 调节 构件 118 控 制 。 
[0109] ”为 此 ,调节 构件 的 一 个 刚性 部 分 120 的 刚性 辟 127 可 以 通过 弹性 驱动 辟 134 连 接 到 
例如 锚固 件 的 臂 111a, 弹 性 驱动 辟 134 可 以 设置 有 中 央 刚 性 区 段 134a。 
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[0110] ”有利 地 ,锚固 件 11 可 以 通过 弹性 基 架 连接 到 文 撑 件 115 ,包括 例如 两 个 基本 上 天 疝 
轴线 Z2 会 豆 的 弹性 锚固 悬臂 135。 可 选 地 ,弹性 臂 23 可 以 将 锚固 件 11 的 跟 部 111c 连 接 到 支撑 
件 115。 
[0111] 锚固 件 11 包 括 两 个 止 动 装置 136、.137 ,其 形式 为 基本 朝向 轴 Z1 突 出 的 突 刺 ,其 适 于 
与 能 量 分 配 构件 10 接 合 。 
[0112] ”因此 ,锚固 件 11 由 所 述 调节 构件 118 控 制 ,以 经 由 止 动 装 置 136、137 有 规律 地 和 交 
替 地 阻挡 和 释放 能 量 分 配 构件 10 ,使 得 所 述 能 量 分 配 构 件 10 在 能 量 存储 装置 8 的 推动 下 在 
重复 运动 的 循环 中 沿 方向 16 逐 步 移动 ,所 述 锚固 件 11 还 适 于 以 本 身 已 知 的 方式 在 该 重复 运 
动 的 循环 期 间 将 机 械 能 传递 到 调节 构件 118。 

[0113] ”第 三 实施 例 : 

[0114] ”在 本 发 明 的 第 三 实施 例 中 ,如 图 9 所 示 , 数 量 n 保 持 等 于 3。 调 节 器 12 的 调节 构件 218 
可 具有 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 大 致 环形 形状 ,并 包括 由 三 个 弹性 联接 连 杆 221 成 对 互 连 的 三 
个 刚性 部 分 220。 

[0115] ”调节 构件 218 的 刚性 部 分 220 可 各 自 包 括 以 中 心 轴 7Z0 为 中 心 的 圆 弧 形式 的 部 件 
224。 圆 弧 形 式 的 部 件 224 彼 此 相 邻 并 且 一 起 形成 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 不 连续 环 。 

[0116] 賠 弧 形式 的 部 件 224 各 自在 第 一 端 225 和 第 二 端 226 之 同 成 角度 地 延 伸 , 第 一 端 225 
和 第 二 端 226 在 角度 方 向上 彼 此 重 伏 。 例 如 , 毎 人 第 二 端 226 可 以 朝 向 相 部 的 剛性 部 分 220 以 
角度 偏 置 并 径 向 向 内 延伸 ,延伸 到 由 相 邻 刚性 部 分 220 的 第 一 端 225 向 外 和 覆盖 的 钳 口 228。 
[0117] ”每 个 弹性 联接 连 杆 221 可 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 221a (这 里 是 两 个 平行 的 弹性 
联接 臂 221a) ,其 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 延伸 ,并 且 将 每 个 刚性 部 分 220 的 钳 口 228 连 接 到 
相 爺 的 剛性 部 分 220 的 岡 弧 形 部 件 224 的 第 一 端 225。 

[0118] ”支撑 件 215 位 于 调节 构件 218 的 中 心 。 

[0119] ”将 调节 器 12 的 调节 构件 218 连 接 到 文 撑 件 215 的 弹性 悬 架 219 包 括 三 个 弹性 悬 架 连 
杆 222 ,其 分 别 将 每 个 刚性 部 分 220 连 接 到 支撑 件 215 ,使 得 每 个 刚性 部 分 220 可 绕 中 心 轴 Z0 
至 少 旋转 地 移动 。 

[0120] ”每 个 弹性 悬 架 连 杆 222 可 以 例如 连接 支撑 件 215 (例如 , 当 该 支撑 件 具 有 如 所 示 的 
示例 中 的 大 致 三 角形 形状 时 支撑 件 215 的 拐角 215b) o 

[0121] ”每 个 弹性 悬 架 连 杆 222 可 以 包括 中 间 刚 性 主体 238, 该 中 间 刚 性 主体 238 包 括 例如 
拱 形 部 件 230 和 基本 上 远离 所 述 角 部 215b 定 向 的 刚性 连接 臂 240 , 拱 形 部 件 230 具 有 朝向 支 
撑 件 215 的 相应 角 部 215b 定 向 的 四 面 ,。 

[0122] ” 拱 形 部 件 230 可 以 连接 到 所 述 角 部 215b, 例 如 通过 朝向 角 部 215b 会 聚 的 两 个 弹性 
臂 241 。 

[0123] “刚性 连接 臂 240 可 以 连接 到 相应 的 圆 弧 形 部 件 224 的 第 二 端 226 ,例如 通过 两 个 平 
行 的 弹性 臂 242, 其 可 以 包括 刚性 中 心 区 段 242a。 

[0124] ”锚固 件 11 和 能 量 分 配 构 件 10 可 被 定位 在 调节 构件 218 内 ,例如 至 少 部 分 地 定位 在 
支撑 件 215 中 形成 的 四 部 215c 中 。 

[0125] ”锚固 件 11 可 以 由 刚性 臂 231 形 成 ,刚性 臂 231 平 行 于 弹性 连 杆 222 之 一 的 柔性 臂 241 
中 的 一 个 ,从 相应 的 拱 形 部 件 239 的 一 端 延 伸 。 刚 性 臂 231 包 括 两 个 止 动 装置 236、237, 其 以 
基本 上 天 向 轴 Z1 突 出 的 突 刺 形 式 , 适 于 与 能 量 分 配 构 件 10 接 合 。 
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[0126] ”第 四 实施 例 : 

[0127] ”在 本 发 明 的 第 四 实施 例 中 ,如 图 10 所 示 ,数量 n 保 持 等 于 3 。 调 节 器 12 的 调节 构件 
318 可 具有 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 大 致 环形 形状 ,并 包括 三 个 由 弹性 联接 连 杆 321 成 对 互 连 的 
三 个 刚性 部 分 320。 

[0128] “将 调节 器 12 的 调节 构件 318 连 接 到 文 撑 件 315 的 弹性 其 架 319 包 括 三 个 弹性 基 架 连 
杆 322 ,其 分 别 将 每 个 刚性 部 分 320 连 接 到 支撑 件 315 ,使 得 每 个 刚性 部 分 320 可 绕 中 心 轴 Z0 
至 少 旋转 地 移动 。 

[0129] ”每 个 弹性 悬 架 连 杆 322 有 利 地 包括 至 少 一 个 弹性 臂 323 „РЕ E323 FF PE 
臂 323 可 以 包括 刚性 区 段 323a, 例如 朝向 所 述 弹 性 臂 323 的 中 心 。 

[0130] “由 于 弹性 臂 323 在 调节 构件 旋转 时 弯曲 的 事实 ,调节 构件 的 刚性 部 分 320 可 相对 于 
中 心 轴 Z0 旋 转 和 径 问 平移 。 

[0131] “支撑 件 315 可 以 具有 基本 上 星 形 的 形状 ,具有 通过 中 心 部 件 315c 连 接 的 三 个 臂 
315b。 

[0132] ”调节 构件 318 的 刚性 部 分 320 可 各 自 包括 以 中 心 轴 2Z0 为 中 心 的 圆 跌 形式 的 部 件 
324。 圆 弧 形 式 的 部 件 324 彼 此 相 邻 并 且 一 起 形成 以 中 心 轴 Z0 为 中 心 的 不 连续 环 。 

[0133] ”每 个 弹性 臂 323 可 以 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 地 延伸 ,并 且 将 刚性 部 分 320 之 一 的 
圆 缴 形 式 的 部 件 324 连 接 到 支撑 件 315 的 上 述 中 心 部 件 315c。 

[0134] 賠 線 形式 的 部 件 324 各 自在 第 一 端 325 和 第 二 端 326 之 同 成 角度 地 延 伸 。 岡 弧 形 式 
的 每 个 部 件 324 的 第 二 端 326 可 以 通过 刚性 辟 327 显 着 地 径 向 向 内 延伸 ,刚性 辟 327 终 止 于 在 
相 邻 的 刚性 部 分 320 的 方向 上 成 角度 地 延伸 超出 第 二 端的 钳 口 328。 

[0135] ”每 个 弹性 联接 连 杆 321 可 包括 至 少 一 个 弹性 联接 臂 321a (这 里 是 两 个 平行 的 弹性 
联接 臂 321a) ,其 相对 于 中 心 轴 Z0 大 致 径 向 延伸 ,并 且 将 每 个 刚性 部 分 20 的 钳 口 328 连 接 到 
相 爺 的 剛性 部 分 320 的 岡 弧 形 部 件 324 的 第 一 端 325。 

[0136] ”调节 构件 的 至 少 一 些 刚 性 部 分 320 的 位 移 可 以 受到 限制 相对 于 支撑 件 15 的 运动 的 
运动 限制 装置 的 限制 ,以 便 限制 刚性 部 分 320 的 位 移 , 特 别 是 角度 ,并 且 在 冲击 的 情况 下 保 
护 机 构 , 或 者 更 一 般 地 在 强烈 的 加 速 期 间 保护 机 构 。 

[0137] “这些 运动 限制 装置 可 包括 作为 调节 构件 318 的 至 少 一 个 刚性 部 分 320 的 部 件 的 刚 
性 运动 限制 臂 329 ,以 及 作为 支撑 件 315 的 部 件 和 径 向 地 框 住 (frame) 所 述 运动 限制 臂 329 的 
两 个 附加 运动 限制 构件 330a, 所 述 运 动 限制 璧 329 相 对 于 中 心 轴 20 成 角度 地 延伸 。 刚 性 运动 
限制 臂 329 可 以 进入 在 支撑 件 315 中 形成 的 四 部 330。 所 述 支 撑 件 315 中 的 所 述 四 部 330 的 开 
口 是 平 面 XY 中 的 狭窄 开口 ,由 两 个 边缘 限定 ,该 两 个 边缘 是 所 述 支 撑 件 的 部 件 并 形成 所 述 
运动 限制 构件 330a 。 

[0138] ”有利 地 ,每 个 运动 限制 臂 329 可 包括 自由 端 ,该 自由 端 设置 有 沿 径 向 方向 扩大 的 头 
部 329b, 所 述 头 部 329b 定 位 在 四 部 330 中 并 且 比 作为 支撑 件 的 部 件 的 两 个 附加 的 运动 限 种 
构件 330a 之 间 的 间隔 更 宽 。 

[0139] ”每 个 斗 部 330 可 以 基本 上 形成 以 中 心 轴 20 为 中 心 的 圆 弧 ,并 且 每 个 运动 限制 辟 可 
以 基本 上 形成 以 中 心 轴 为 中 心 的 圆 弧 ,或 者 更 有 利 地 是 对 应 于 调节 构件 318 的 刚性 部 分 320 
的 返 効 学 的 螺旋 区 段 。 

[0140] ”在 所 示 的 示例 中 ,支撑 件 315 的 臂 315c 中 的 一 个 包括 接收 能 量 分 配 构件 10 和 锚 回 
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件 11 的 四 部 315d ,并 且 另 外 两 个 臂 315c 中 的 每 一 个 包括 两 个 四 部 330, 其 开口 彼此 面 对 并 且 
分 别 容纳 两 个 向 另 一 个 延伸 的 运动 限制 臂 329 ,它们 是 刚性 部 分 320 的 部 件 。 刚 性 部 分 320 中 
的 一 个 可 以 没有 运动 限制 辟 329 ,而 是 耦 连 到 锚固 件 11, 如 下 所 述 。 
[0141] ”例如 ,每 个 刚性 部 分 320 的 两 个 运动 限制 臂 329 中 的 一 个 可 以 与 从 该 刚性 部 分 320 
的 圆 弧 形 部 件 324 径 向 向 内 延伸 的 支撑 辟 329a 成 一 体 ,在 所 述 圆 弧 部 件 324 的 第 一 端 325 附 
近 。 同 一 刚性 部 分 320 的 另 一 个 运动 限制 辟 329 可 以 附 接 到 上 述 刚 性 璧 327。 
[0142] ”在 本 发 明 的 其 他 实施 例 中 可 以 提供 上 述 运 动 限制 装置 或 类 似 的 运动 限制 装置 。 
[0143] ”锚固 件 11 是 刚性 部 件 , 其 可 包括 邻近 调节 构件 的 刚性 部 分 320 的 一 个 圆 弧 形 部 件 
324 的 刚性 主体 331 (在 所 考虑 的 示例 中 没有 运动 限制 臂 329 的 一 个 ) 。 锚 固件 11 还 可 包括 刚 
133118332, 其 与 刚性 主体 331 成 一 体 。 
[0144] ”锚固 件 11 弹 性 地 连接 到 支撑 件 315 ,以 便 能 够 例如 在 基本 上 围绕 垂直 于 平面 XY 的 
轴 Z2 旋 转 的 运动 中 振荡 。 锚 固件 11 的 振荡 由 调节 构件 318 控 制 。 
[0145] 5, 与 锚固 件 11 相 邻 的 刚性 部 分 320 的 刚性 臂 327 可 以 通过 附加 的 刚性 臂 333 向 
内 延伸 ,附加 的 刚性 臂 333 的 自由 端 通 过 弹性 驱动 臂 334 连 接 到 刚性 驱动 臂 332 的 自由 端 (可 
能 设 有 中 央 刚 性 区 段 334a) o 
[0146] ”有利 地 ,锚固 件 11 可 以 通过 弹性 基 架 连接 到 文 撑 件 315 ,弹性 悬 架 包括 例如 两 个 基 
ЖА 8822 x RE BI E s 8] 335. 
[0147] ”锚固 件 11 包 括 两 个 止 动 装置 336、337 ,其 形式 为 基本 朝向 轴 2Z1 突 出 的 突 刺 ,其 适 于 
与 能 量 分 配 构件 10 接 合 。 
[0148] ”因此 ,锚固 件 11 由 所 述 调节 构件 318 控 制 ,以 经 由 止 动 装置 336、337 有 规律 地 和 交 
蔡 地 阻挡 和 释放 能 量 分 配 构件 10, 使 得 所 述 能 量 分 配 构件 10 在 能 量 存 储 装 置 8 的 推动 下 在 
重复 运动 的 循环 中 沿 方向 16 逐 步 移动 ,所 述 锚固 件 11 还 适 于 在 重复 运动 的 循环 期 间 以 本 身 
已 知 的 方式 将 机 械 能 传递 到 调节 构件 18。 
[0149] 锚固 件 11 可 以 进一步 包括 单 稳 态 弹 性 构件 341, 其 可 以 是 弹性 凸 片 的 形式 ,其 自由 
端 被 施加 到 能 量 分 配 构 件 10 的 齿 17 上 。 单 稳 态 弹性 构件 341 可 以 连接 到 锚固 件 11 的 刚性 主 
体 331 ,例如 通过 包括 两 个 基本 平行 的 弹性 臂 339 的 弹性 悬 架 ,弹性 臂 339 延 伸 到 刚性 支撑 件 
340 ,刚性 支撑 件 340 承 载 单 稳 态 弹 性 构件 341。 单 稳 态 弹性 构件 341 用 于 确保 能 量 分 配 构 件 
10 在 钟表 机 芯 3 的 每 个 操作 循环 中 将 精确 确定 的 机 械 能 传递 到 调节 构件 318 ,如 文献 
W02016091951 中 所 述 。 
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Description 


Domaine technique 


[0001] La présente invention concerne un échappe- 
ment pour un mouvement horloger, et notamment un or- 
gane réglant mécanique avec un échappement capable 
d'entretenir et compter des oscillations isochrones d'un 
oscillateur vibrant. 

[0002] Dans un mode de réalisation, la présente inven- 
tion se rapporte á des chronographes mécaniques á trés 
haute fréquence permettant la mesure de périodes de 
temps avec une résolution meilleure que le 1/10009me 
de seconde, et ayant un oscillateur vibrant avec une fré- 
quence égale ou supérieure á quelques dizaines de Hz, 
par exemple une fréquence égale ou supérieure á 1 kHz. 
Cependant, l'organe réglant de l'invention peut fonction- 
ner également à des fréquences plus basses, à partir de 
quelques dizaine de Hz. 


Etat de la technique 


[0003] La mesure précise du temps sur une période 
donnée revient à additionner les N premiéres fractions 
entières de temps comptées sur la période. ІІ convient 
de faire un distinguo entre mesurer et compter le temps : 
pour compter un intervalle de temps, par exemple une 
seconde, il faut savoir le partager en fractions égales, 
par exemple en dixiemes ou en centiemes. Ainsi, il n'est 
pas possible de compter moins qu'une unité de mesure 
sans la découper plus finement. Pour mesurer directe- 
ment, il faut relever la position d'une aiguille dont le dé- 
placement est le résultat d'un comptage. 

[0004] Il existe certes des chronographes permettant 
d'interpoler les fractions entiéres de temps comptées, 
afin d'améliorer la résolution affichée. Par exemple, il 
existe des chronographes munis d'un oscillateur à 5Hz 
qui affichent par interpolation des durées inférieures au 
dixiéme de seconde ; on pourrait aussi sans autre ima- 
giner des chronographes munis d'un oscillateur à 50Hz, 
par exemple, et capables d'afficher des durées avec une 
résolution du millième de seconde. L'interpolation peut 
par exemple étre effectuée en déterminant la position 
angulaire d'une aiguille, d'un rouage, du balancier, ou de 
l'axe du balancier, par exemple au moyen d'une came 
tournant à chaque alternance avec le balancier et dont 
la position angulaire détermine la fraction d'alternance 
dans laquelle on se trouve à chaque instant. Une telle 
interpolation n'est en aucun cas capable de compter ou 
d'afficher l'intervalle précis. 

[0005] La mesure mécanique précise de périodes de 
temps requiert donc un oscillateur ayant une fréquence 
propre correspondante à la résolution que l'on souhaite 
obtenir, ainsi qu'un échappement capable d'entretenir 
ces oscillations sans en perturber l'isochronisme, et de 
le compter. En augmentant la fréquence d'oscillation, on 
améliore la résolution temporelle, ce qui permet de dis- 
tinguer des intervalles de durée trés proches. Une réso- 
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lution temporelle améliorée est surtout utile pour des 
chronographes, pour lesquels une résolution temporelle 
de l’ordre du centième de seconde est parfois souhaitée. 
Une fréquence d'oscillation élevée engendre cependant 
une consommation énergétique notamment au niveau 
de l'échappement, ce qui réduit la réserve de marche de 
la montre. 

[0006] D'autre part, l'énergie incidente qui alimente le 
régulateur dans une montre mécanique traditionnelle se 
fait au moyen d'un système discontinu, la roue d'ancre 
et l'ancre. Traditionnellement, un échappement s'arrête 
puis accélère à chaque alternance pour communiquer 
l'énergie au régulateur. || faut donc à chaque fois 
« relancer » laroue d'échappement, ainsi que tout letrain 
de rouage qui lui aussi s'arréte puis redémarre à chaque 
alternance. L'inertie globale de ce systéme induit une 
limite dans l'accélération que peut recevoir la roue d'an- 
cre etdonc de l'énergie transmise. Un systéme classique 
à balancier-spiral, associé à une chaîne de transmission 
mécanique donnée, posséde doncune limite en fréquen- 
ce et corolairement une limite en durée de fonctionne- 
ment. 

[0007] Pour cette raison, la fréquence d'oscillation 
choisie est habituellement un compromis entre les exi- 
gences de résolution du chronographe et la volonté de 
maintenir une réserve de marche élevée pour l'affichage 
du temps courant. 

[0008] Les organes réglants les plus répandus com- 
portent un oscillateur de type balancier-spiral, et par un 
échappement à ancre. Ces dispositifs, largement décrits 
dans la littérature technique, ont le plus souvent des fré- 
quences d’oscillation de 4 ou 5 Hz, soit 28'800 ou 36000 
alternances/heure. 

[0009] On connait des chronographes mécaniques à 
plus haute fréquence, par exemple pulsant à 360000 
alternances/heure, et capables de mesurer le 1002те de 
seconde. La demande de brevet US20110164477 décrit 
une montre bracelet avec un premier organe réglant à 
basse fréquence pour le comptage du temps, et un se- 
cond organe réglant à 360'000 alternances par heure 
pour le chronographe au 1/100éme de seconde. Le calibre 
360 de la déposante, puis la montre Carrera Mikrograph 
présentés par la déposante exploitent cette construction. 
Le ’Mikrotimer 1000’ développé par la déposante, par- 
vient à mesurer mécaniquement le 1000eme de seconde 
grâce à un oscillateur comprenant un spiral à très haute 
rigidité et un organe réglant sans balancier, à faible mo- 
ment d'inertie, donnant lieu а 3'600'000 alternances par 
heure. 

[0010] Onne connaît pas, cependant, des oscillateurs 
et échappements mécaniques plus rapides, permettant 
une résolution encore supérieure. Пу a donc un besoin 
de mesurer des durées chronométrées avec une réso- 
lution égale ou supérieure aux résolutions connues. 
[0011] Ila été constaté dans le cadre de l'invention que 
le régulateur à spiral classique n'est plus adapté pour 
constituer des étalons utiles à la mesure du temps précis 
ou dés que l'on dépasse des fréquences de l'ordre de 
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500 á 800 Hz, caril perd en precision et est trop énergi- 
vore. Par ailleurs son inertie globale et son comporte- 
ment dynamique ne conviennent pas á une oscillation á 
haute fréquence. 

[0012] Une des difficultés rencontrées dans la réalisa- 
tion d'organes réglant de plus en plus rapide est liée à 
l'augmentation de l'énergie requise pour leur fonctionne- 
ment. Dans les échappements de type conventionnel, 
en effet, la roue d'échappement ainsi que tout le rouage 
qui l'entraine sont soumis à une alternance de phases 
d'accélération et de phases de repos, ce qui occasionne 
une forte déperdition d'énergie, et réduit énormément la 
réserve de marche de la montre. Lorsque le barillet est 
insuffisamment chargé, la puissance disponible au ni- 
veau de la roue d'échappement ne lui permet pas d'ac- 
célérer suffisamment rapidement pour passer d'une pa- 
lette de l'ancre à la suivante. 

[0013] |l y a donc un besoin d'un organe réglant pour 
montres capable d'entretenir des oscillations isochrones 
plus rapides que les dispositifs connus, avec une meilleu- 
re efficacité énergétique. 


Bref résumé de l'invention 


[0014] Un but de la présente invention est de proposer 
un échappement permettant d'entretenir et compter des 
oscillations à trés haute fréquence ainsi qu'un mécanis- 
me d'horlogerie exploitant un tel échappement. Selon 
l'invention, ces buts sont atteints notamment au moyen 
de l'objet des revendications annexées. 

[0015] En particulier, ces buts sont atteints au moyen 
d'un organe réglant pour un mouvement d'horlogerie 
comprenant un oscillateur vibrant connecté mécanique- 
ment à une ancre ayant des surfaces d'impulsion rece- 
vant de façon alternée une impulsion mécanique des 
dents d'une roue d'échappement, de façon à entretenir 
des oscillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à 
faire avancer ladite roue d'échappement d'une dent à 
chaque alternance desdites oscillations, un barillet en- 
trainant ladite roue d'échappement au travers d'un roua- 
ge dans lequel lesdites dents de la roue d'échappement 
et ladite ancre sont agencés de maniére à permettre un 
régime de fonctionnement dans lequel la roue d'échap- 
pement a uniquement une phase de repos chaque deux, 
trois, ou plus alternances. Cet organe réglant a notam- 
mentl’avantage de ne pas nécessairementfreiner la roue 
d'échappement à chaque alternance. En particulier, cet 
organe réglant permet un régime de fonctionnement 
dans lequel la roue d'échappement est uniquement frei- 
née à chaque seconde alternance, ou à chaque troisième 
alternance, etc, de maniére à mieux utiliser l'énergie dis- 
ponible et à permettre à la roue d'échappement d'accé- 
lérer pendant une durée d'accélération prolongée. 
[0016] En particulier, ce régime de fonctionnement 
peut &tre utilisé automatiquement lorsque la puissance 
disponible à la roue d'échappement, et donc sa vitesse 
de rotation, est faible en sorte que la dent de la roue 
d'échappement se dégage avant qu'elle ne soit parvenue 
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au crande repos de l'ancre. La roue d'échappement con- 
tinue ainsi d'accélérer. Au contraire, lorsque la roue 
d'échappement tourne à vitesse élevée, elle va buter à 
chaque alternance contre le cran d'arrét de l'ancre, et 
donc étre arrétée ou en tout cas ralentie par un des crans 
à chaque alternance. 

[0017] Dans ce but, l'ancre comporte avantageuse- 
ment aux extrémités des surfaces d'impulsion des crans 
de repos contre lesquels butent les dents de la roue 
d'échappement. Ces crans de repos sont suffisamment 
peu proéminents pour permettre ledit régime de fonction- 
nement dans lequel les dents de la roue d'échappement 
butent contre lesdits crans uniquement chaque deux, 
trois, ou plus alternances lorsque la puissance disponible 
à la roue d'échappement est faible. 

[0018] Cette solution permet donc à la roue d'échap- 
pement de poursuivre son accélération pendant une, 
deux, trois ou plus d'alternances, selon le régime de fonc- 
tionnement. Elle est en particulier adaptée à des organes 
réglants à haute fréquence, dans lesquels la durée de 
chaque alternance est trés bréve, et dans lesquels la 
roue d'échappement doit tourner à vitesse élevée. 
[0019] Dans un mode de réalisation avantageux, la 
roue d'échappement est couplée élastiquement au reste 
du rouage. Cela permet de réduire l'inertie du systéme 
qui doit étre accéléré chaque fois que la roue d'échap- 
pement est libérée. Cela permet en outre au rouage de 
poursuivre sa rotation sans perdre toute son énergie ci- 
nématique lorsque la roue d'échappement est bloquée. 


Bréve description des figures 


[0020] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention 
sont indiqués dans la description illustrée par les figures 
annexées dans lesquelles : 


La Fig. 1 illustre un mouvement d'horlogerie com- 
prenant un organe réglant selon un aspect de l'in- 
vention. 


La Fig. 2 montre l'organe réglant de l'invention dans 
le mouvement de la figure 1, et 


La Fig. 3représente le méme organe réglant en vue 
explosée 


Les Fig. 4a-4e montrent des phases de l'action de 
l'échappement de l'organe réglant de l'invention. 


La fig. 5 illustre schématiquement une chaine de 
transmission comprenant un barillet, un rouage mul- 
tiplicateur, et un organe réglant selon un aspect de 
l'invention. 


La fig. 6 montre la position du point de début de l'im- 
pulsion sur la surface d'impulsion de l'ancre de l'or- 
gane réglant de l'invention. 
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La figure 7 montre la distance angulaire 6 parcourue 
par la roue d'échappement en fonction du temps 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0021] Un mode de réalisation de l'organe réglant de 
l'invention est illustré, de facon simplifiée, sur les Fig. 1 
et 2. Dans cet exemple, le mouvement comporte une 
chaîne duale avec un premier organe réglant, un premier 
rouage et un premier barillet (non représentés) destinés 
à la mesure de l'heure courante, et un deuxiéme organe 
réglant, un deuxiéme rouage et un deuxiéme barillet 32 
destinés à la chronographie. La fréquence d'oscillation 
du deuxiéme organe réglant est supérieure à la fréquen- 
ced'oscillation du premier organe réglant, afin de garantir 
une réserve de marche nécessaire et suffisante pour la 
chaine consacrée à l'affichage de l'heure, et une réso- 
lution trés fine pour la mesure de durées par le chrono- 
graphe. 

[0022] Lorgane reglant du chronographe comporte 
une roue d'échappement 60 avec un nombre prédéter- 
miné de dents saillantes ayant une géométrie précise 
63, de préférence plus de 25 dents, par exemple 40 
dents. Le nombre de dents élevé réduit le pas entre les 
dents et permet ainsi de réduire la distance angulaire 
parcourue par la roue d'échappement 60 à chaque alter- 
nance, de diminuer ainsi la quantité d'énergie nécessaire 
à chaque alternance, et d'augmenter la fréquence d'os- 
cillation. 

[0023] Cette géométrie et ce nombre de dents permet- 
tent d'accélérer rapidement la roue d'ancre et donc de 
communiquer le plus fréquemment possible de l'énergie 
àl'organeréglant. Au lieu d'arréter complètement la roue 
d'ancre à chaque cycle, cette géométrie permet de la 
ralentir en fin d'impulsion. Le cycle requiére un angle 
d'impulsion trés court età ce titre autorise un grand nom- 
bre de dents. La durée d'un cycle est trés faible et c'est 
pendant cette durée que l'on doit accélérer la roue pour 
créer une énergie cinétique suffisante. Cet échappement 
se caractérise donc par des accélérations trés grandes. 
L'oscillateur à poutre ainsi réalisé consomme sensible- 
ment moins d'énergie qu'un oscillateur à spiral classique, 
typiquement au moins deux fois moins qu'un oscillateur 
classique. 

[0024] L'ancre 80 du chronographe comprend une 
fourchette, comprenant deux bras destinés à s'engager 
avec les dents de la roue d'échappement 60, solidaire 
d'une poutre flexible, dite aussi baguette, 90. La longueur 
de la poutre flexible 90, ainsi que sa section et le matériau 
choisi, lui donne une flexibilité volontaire ; avantageuse- 
ment, la poutre est donc plus longue que dans une ancre 
d'échappement à ancre suisse classique. L'ancre cons- 
titue donc elle-méme un élément oscillant. Les oscilla- 
tions volontaires de la poutre flexible (ou baguette) dé- 
terminent la fréquence de résonance du systéme d'os- 
cillateur couplé constitué de l'ancre et de la lame vibrante 
100. 


[0025] Lancre pivote et se déforme volontairement à 
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chaque alternance autour de l'axe 91, qui peut étre muni 
d’un palier d'un roulement à bille ou empierré. 

[0026] Lancre est préférablement dépourvue de pa- 
lettes, au vu de la vitesse de rotation de la roue d'échap- 
pement et de la quantité d'énergie transmise à chaque 
impulsion ; la réalisation de palettes en saphir ou en cé- 
ramique serait complexe et alourdirait considérablement 
l'ancre. À la place, chacun des deux leviers 84а, 84b (ou 
bras) de l'ancre comporte un cran (ou saillie) 83a-83b 
peu proéminent, à la géométrie précise, permettant à 
l'ancre de se dégager des dents de la roue d'échappe- 
ment avec une rotation de trés faible amplitude. Dans 
une variante, toutefois, les surfaces de repos 83a-83b 
pourraient étre réalisées par des palettes en pierre ou 
en céramique. Selon une caractéristique de l'invention, 
l'échappement comporte ainsi une ancre 80 qui oscille 
autour du point d'articulation 93 avec un angle d'oscilla- 
tion très faible, de l'ordre de 4-5° par exemple. Le cycle 
ainsi généré est différent du cycle d'un échappement à 
ancre suisse conventionnel. 

[0027] Lancre 80 ne comporte dans cet exemple ni 
dard, ni cheville. L'articulation 93 à l'extrémité de l'ancre 
80 relie l'ancre de manière articulée à un bras 95. L'autre 
extrémité du bras 95 est liée à l'extrémité libre d'une lame 
vibrante 100. Dans cet exemple non limitatif, le bras 95 
est monté de maniére presque perpendiculaire à la lame 
vibrante 100, en sorte que les vibrations transversales 
de la lame vibrante 100 sont transmises au bras 95 et à 
la poutre flexible 90 de l'ancre. L'axe de rotation 91 de 
l'ancre étant fixe, le bras 95 et la poutre flexible 90 se 
plient ou se déplient autour de l'articulation 93 à chaque 
alternance. 

[0028] Des montages non perpendiculaires peuvent 
aussi étre envisagés. Par ailleurs, il est aussi possible 
de réaliser des systémes dans lesquels la lame vibrante 
100, le bras 95 et/ou l'ancre s'étendent dans des plans 
différents les uns des autres. 

[0029] La premiére extrémité 103 de la lame vibrante 
est fixe par rapport à la platine. Dans cet exemple, la 
premiére extrémité fixe dela lame vibrante 100 est vissée 
sur la platine au moyen de la vis 101, d'autres moyens 
de fixation pouvant étre prévus. Un dispositif 102 permet 
d'accorder l'ensemble en générant une précontrainte : 
dans laforme d'exécution illustrée, ce dispositif comporte 
excentrique 102 également vissé sur la platine et qui peut 
étre tourné pour appliquer une force de précontrainte sur 
la lame vibrante 100; en tournant cet excentrique, on 
modifie la force de contrainte appliquée sur la lame vi- 
brante, et on modifie la fréquence de résonance de la 
lame vibrante et/ou son couplage avec le bras 95. 
[0030] Les vibrations de l'extrémité libre de la lame vi- 
brante 100 sont transmises à l'ancre 90 au travers du 
bras 95. Dans une forme d'exécution, la liaison entre la 
lame vibrante 100 et le bras 95 constitue un pivot simple 
et une glissiére simple, permettant une rotation possible 
et un glissement entre les deux éléments; la lame vibran- 
te 100 rentre dans le bras. Toute liaison permettant le 
mouvement relatif désiré entre la lame vibrante et le bras 
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ou coupleur peut être utilisée, de manière à éviter un arc- 
boutement du bras 95 ou de la lame vibrante 100 en 
raison de contraintes exercées sur cette liaison. 

[0031] La poutre 90 de l'ancre joue ainsi le rôle d'ex- 
citateur, le bras 95 constitue une poutre de liaison, ou 
connecteur, pour transmettre cette excitation à la lame 
100 (ou oscillateur) et la faire vibrer ou osciller autour de 
son point de repos. D'autres types d'excitateurs, y com- 
pris un excitateur magnétique exerçant un champ ma- 
gnétique variable dans le temps, peuvent être employés 
pour faire vibrer la lame vibrante 100. 

[0032] La roue d'échappement 60 est entraînée par 
une source d'énergie mécanique, par exemple un ou plu- 
sieurs barillets 32 représentés schématiquement sur la 
Fig. 6, par l'intermédiaire d'un rouage multiplicateur 35. 
Les surfaces 81 a et 81 b de l'ancre 80 reçoivent de facon 
alternée une impulsion mécanique des dents 63 de la 
roue d'échappement 60, déterminant ainsi des oscilla- 
tions isochrones de la lame vibrante 100 connectée à 
l'ancre 80. La roue d'échappement 60 avance d'une dent 
à chaque alternance desdites oscillations. 

[0033] La puissance mécanique disponible à la roue 
d'échappement 60 n'est pas constante mais, de facon 
connue, décroit avec la marche de la montre. A partir 
d'une valeur maximale, correspondant au barillet com- 
plétement remonté, la puissance se réduit progressive- 
ment au cours de la détente du barillet. Par conséquent, 
la quantité d'énergie transmise à l'ancre 80 à chaque 
impulsion donnée par la roue d'ancre décroit avec la 
charge du barillet. 

[0034] Afin de maintenir une amplitude constante des 
oscillations de la lame vibrante 100, et donc un fonction- 
nement isochrone, le mouvement comporte des moyens 
pour garantir que le moment transmis à l'ancre à chaque 
impulsion soit sensiblement constant, quel que soit la 
charge du barillet, au moins pendant une plage de fonc- 
tionnement du barillet suffisante pour mesurer les durées 
pour lesquelles le chronographe est concu. 

[0035] Dans un premier mode de réalisation, le barillet 
est modifié de maniére à délivrer un couple constant. Par 
exemple, le barillet peut comporter des moyens pour li- 
miter la plage d'utilisation dans une zone dans laquelle 
le couple fourni est sensiblement constant, en réduisant 
artificiellement la durée de marche du chronographe. Un 
barillet pouvant théoriquement effectuer 7 à 10 tours afin 
d'assurer une réserve de marche importante pourra ainsi 
étre limité et empéché de se détendre au-delà d'un tour, 
ou moins d'un tour, afin de garantir que dans cette plage 
autorisée le couple fourni soit aussi constant que possi- 
ble. 

[0036] Dans un deuxiéme mode de réalisation, qui 
peut aussi étre combiné avec le premier mode de réali- 
sation ci-dessus, le barillet peut étre associé à une fusée 
ou à un autre élément équivalent pour régulariser le cou- 
ple transmis au rouage 35. 

[0037] Dans un troisiéme mode de réalisation, la roue 
d'échappement 60 et/ou la fourchette de l'ancre 80 sont 
modifiés dans leur géométrie de maniére à transmettre 
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à Pancre un moment d'impulsion qui soit sensiblement 
indépendant du couple moteur transmis á la roue 
d'échappement par le rouage 35. La géométrie de la dent 
réceptrice de l’ancre est calculée de telle sorte qu’une 
variation de couple à la roue d ancre entrainera une va- 
riation de vitesse et donc une zone de contact linéaire 
comprise entre un point de contact à vitesse maxi et un 
point de contact à vitesse mini. Quel que soit le point de 
contact, le moment sera constant par variation géomé- 
trique du bras de levier. Ce troisième mode de réalisation 
peut être combiné au premier et/ou au deuxième mode 
de réalisation ci-dessus. 

[0038] Les Fig. 4a-4e montrent des phases de l’action 
de l'échappement de l'organe réglant selon ce troisième 
mode de réalisation de l'invention. La Fig. 4a correspond 
à la fin de la chute, et au début de l'impulsion sur la sur- 
face de sortie 81 b de l'ancre 80. La rotation de la roue 
d'échappement 60 se poursuit jusqu'à que la pointe de 
la dent 63 en contact avec l'ancre ne bute contre le cran 
de repos 83b, comme il est montré sur la figure 4b. Dans 
cette position de repos sur la sortie, la rotation de la roue 
d'échappement 60 est interrompue par le cran 83b sur 
la fourchette de l'ancre 80. 

[0039] L oscillation de l'ancre 80 sous l'effet des vibra- 
tions de la lame vibrante 100 conduit au dégagement de 
la dent 63 et à la libération de la roue d'échappement 60. 
| s'en suit une phase de chute, jusqu'à l'instant, visible 
sur la Fig. 4c, oü une autre dent 63 de la roue 60 entre 
en contact avec l'autre surface d'impulsion 81a du levier 
ou bras d'entrée de l'ancre 80. 

[0040] La rotation de la roue 60 se poursuit pendant la 
phase d'impulsion sur la surface d'impulsion d'entrée 
81a, jusqu'à que la dent 63 ne parvienne au cran de 
repos 83a, comme représenté sur la Fig. 4d. Cette phase 
de repos dure jusqu'à l'instant du dégagement, visible 
sur la Fig. 4e, qui donne lieu à une nouvelle phase de 
chute et au début d'un autre cycle. 

[0041] Ainsi, dans l'échappement selon l'invention, les 
phases d'impulsion précédent des phases de repos, tan- 
dis que dans la plupart des échappements utilisés dans 
des montres bracelet, les phases de repos sont suivies 
de phases d'impulsion, et les phases d'impulsion précé- 
dent les chutes. 

[0042] Selon un mode deréalisation préféré de l'inven- 
tion, le point de premier contact entre une dent 26 et une 
surface d'impulsion 81a-b de l'ancre 80 n'est pas fixe, 
mais varie en fonction de la vitesse de rotation de la roue 
d'échappement 60, et donc de la puissance transmise 
par lerouage. Cet aspect est illustré sur la Fig. 6. Lorsque 
le barillet 32 est complétement armé, le contact entre la 
dent 63 etla surface d'impulsion se produit au point 86a. 
Avec une puissance réduite, l'accélération de la roue 
d'échappement 60 est limitée, le temps de chute aug- 
mente, et le contact a lieu au point 81 b, plus bas. Le 
déplacement de ce point de contact a pour effet de mo- 
difier à la fois le moment d'impulsion transmis à l'ancre 
80, et/ou la durée pendant laquelle un moment est trans- 
mis. Avantageusement, le moment d'impulsion transmis 
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alancreestainsisensiblementindependantdelavitesse 
de rotation de la roue d'échappement. Une roue d'échap- 
pement qui tourne rapidement exerce lors de l'impulsion 
une force importante sur l'ancre 80, mais en un point 86a 
proche du centre de rotation de l'ancre. Une roue 
d'échappement entraînée par un barillet moins tendu at- 
teint l'ancre avec moins d'énergie, mais exerce la force 
d'impulsion en un point plus éloigné du centre de rotation 
de l'ancre. Il en résulte un moment d'impulsion transmis 
à l'ancre sensiblement constant. 

[0043] La forme des surfaces dimpulsion 81a et 81 b 
estoptimisée pour garantir ce moment d'impulsion cons- 
tant. Dans un mode de réalisation, ces surfaces d'impul- 
sion sont courbes, par exemple en cycloide, de préfé- 
rence et par exemple, en brachistochrone. Dans un autre 
mode de réalisation moins optimal mais plus simple à 
réaliser, les surfaces d'impulsion sont constituées par 
des segments de droites. 

[0044] Selon un aspect important de l'invention, si la 
puissance disponible à l'échappement est insuffisante, 
par exemple lorsque le barillet est insuffisamment armé, 
le dégagement de la dent 63 peut avoir lieu avant que 
celle-ci ne parvienne au cran de repos. En ce cas, la 
phase d'impulsion est suivie d'une phase de chute sans 
arrét de la roue d'échappement 60. Lors de l'alternance 
suivante, la roue d'échappement ne démarre pas d'une 
condition de repos, mais posséde déjà une vitesse de 
rotation non nulle, et pourra parvenir à toucher le cran 
de repos (de l'autre levier de l'ancre) en dépit de la puis- 
sance disponible réduite, ou du moins à s'en approcher 
davantage. ll est aussi possible que la roue d'échappe- 
ment trés ralentie ne bute contre le cran de repos 
qu'aprés un nombre supérieur d'alternances, par exem- 
ple aprés trois, quatre ou d'avantage d'alternances. Cette 
caractéristique, obtenue notamment gráce aux crans 
83a-83b peu proéminents et à la géométre des dents 63, 
évite d'arréter complétement une roue d'échappement 
qui posséde trop peu d'énergie, et lui permet de poursui- 
vre son accélération pendant plusieurs alternances suc- 
cessives. 

[0045] Lorgane réglant de l'invention comporte donc, 
en plus du régime de fonctionnement normal, avec une 
phase de repos pour chaque alternance, un régime de 
fonctionnement à puissance réduite, dans lequel on a 
une phase de repos chaque deux, trois ou N alternances. 
Dans le régime à puissance réduite, la marche de l'or- 
gane réglant reste réguliére. 

[0046] La figure 7 montre la distance angulaire 0 par- 
courue par la roue d'échappement 60 en fonction du 
temps. La droite 200 montre la marche « idéale » ; la 
roue d'échappement tourne à une vitesse constante. La 
courbe 201 montre une courbe correspondant à un 
échappement classique, et à l'échappement de l'inven- 
tion dans son régime de fonctionnement normal, dans 
lequel la roue d'échappement est arrétée à chaque al- 
ternance par l'ancre, puis accélére à nouveau jusqu'au 
prochain point de repos lors de l'alternance suivante. La 
courbe 202 montre la distance angulaire parcourue par 
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la roue d'échappement de l'invention dans un régime de 
fonctionnement à puissance réduite ; lors de certains cy- 
cles, l'ancre libère la roue d'échappement avant de lar- 
rêter, ce qui permet à la roue de poursuivre son accélé- 
ration pendant une ou plusieurs alternances successi- 
ves. 

[0047] On a constaté que l'excitation des oscillations 
de la lame vibrante 100 est meilleure lorsque la poutre 
90 ае l’ancre estelle-mémeflexible, et présente une mas- 
se concentrée à son extrémité. La flexibilité de la poutre 
90 est avantageuse en ce qu'elle permet de transmettre 
l'énergie vibratoire à la lame 100 sans arrêter l'oscillation. 
Dans l'exemple représenté sur la figure 1 la masse est 
constituée par l'articulation à charnière 93 elle-même. La 
liaison entre la poutre flexible 90 de l'ancre et la lame 
vibrante 100 est assurée par un bras (ou connecteur) 95. 
Cet arrangement constitue donc un système d'oscilla- 
teurs couplés entre la lame vibrante 100 et la poutre flexi- 
ble 90 de l'ancre. ІІ est aussi possible de prévoir un bras 
95 (ou connecteur) pourvu d'une certaine flexibilité pour 
lui permettre d'osciller. Dans ce cas, l'arrangement cons- 
titue donc un systéme avec trois oscillateurs 100, 95, 90 
couplés. La petite masse peut aussi constituer un dispo- 
sitif d'accordage supplémentaire. Ce dispositif peut par 
exemple étre pelable ou automatiquement ablaté au 
moyen d'un laser (accordage automatique...). 

[0048] On comprend bien que l'inertie de l'ancre 80 et 
du bras 95, et le couplage entre les vibrations de la lame 
100 et celles de la poutre flexible 90 modifient la dyna- 
mique du systéme composé. Les fréquences propres 
d'oscillation ne sont en général pas calculables avec des 
méthodes analytiques, mais peuvent étre obtenue par 
des procédés de simulation numérique connus et dépen- 
dent aussi de la précontrainte appliquée à la lame 100. 
On peut obtenir des fréquences d'oscillation de 1 kHz ou 
supérieures. 

[0049] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 
90 de l’ancre, le bras 95 et la lame 100 sont réalisés en 
une seule pièce. Dans cette variante, le système peut 
être complètement flexible et dépourvu d'articulations. 
[0050] Lancre 80, la poutre flexible 90 de l’ancre et le 
bras 95 et/ou la lame 100 peuvent être réalisés par des 
procédés de micro-usinage, par exemple à partir d’une 
plaque de silicium par un procédé de gravure ionique 
réactive (DRIE) ou par tout autre procédé idoine. Le Si- 
licium peut être recouvert d'une couche d'oxyde de sili- 
cium afin de compenser l'influence de la température. 
[0051] Dans une variante, l'ancre 80, la poutre flexible 
90 de l'ancre et le bras 95 et/ou la lame 100 peuvent être 
réalisée en métal, préférablement un métal dont les qua- 
lités élastique et dimensionnelles ne dépendent pas de 
la température, tel que 「elinvar. 

[0052] La présente invention concerne aussi un pro- 
cédé d'ajustage de la fréquence d'oscillation d'un organe 
réglant tel que décrit plus haut. Plusieurs procédés 
dajustage peuvent être mis en oeuvre indépendamment 
les uns des autres, ou combinés entre eux. 

[0053] Comme mentionné plus haut, en tournant l'ex- 
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centrique 102 près de l'extrémité fixe 103 de la lame vi- 
brante 100, on modifie la force de contrainte appliquée 
sur cette lame ce qui permet de modifier la fréquence du 
systéme. 

[0054] La fréquence d'oscillation peut aussi être ajus- 
tée en variant la longueur de la portion vibrante de la 
lame flexible 100, par exemple en variant la profondeur 
d'encastrement de la lame flexible. Une vis micrométri- 
que peut étre prévue à cet effet. 

[0055] La fréquence d'oscillation peut aussi étre mo- 
difiée en modifiant la masse de la lame oscillante, ou de 
préférence une masse le long de ou à l'extrémité de l'an- 
cre, par exemple la masse 93 formant l'articulation avec 
le bras 95. La variation de masse peut par exemple étre 
obtenue par micro-usinage laser de la masse 93 pour 
corriger la fréquence de résonance de l'organe oscillant. 
[0056] Des éléments externes, par exemple des mas- 
ses amovibles ou déplacables, peuvent étre ajoutés à 
ou déplacés le long de la masse vibrante 100, au bras 
95 et/ou à l'ancre 80 pour modifier la fréquence. Des 
aimants externes peuvent aussi étre déplacés pour exer- 
cer une influence maitrisée sur la lame vibrante 100. 
[0057] Selon un autre aspect de l'invention, la roue 
d'échappement 60 est couplée élastiquement au barillet 
ou à la source d'énergie 32. Dans l'exemple de réalisation 
illustré sur la figure 1, un ressort spiral 65 est interposé 
entre la roue d'échappement 60 et le pignon 37 faisant 
partie du rouage et coaxial à la roue d'échappement. Ce 
ressort spiral emmagasine l'énergie transmise par le ba- 
rilletau travers du rouage méme lorsque la roue d'échap- 
pement est bloquée par l'ancre et qu'elle ne peut pas 
tourner ; dés que la roue d'échappement est libérée suite 
à une oscillation de l'ancre, l'énergie emmagasinée par 
le spiral 65 est quasi instantanément libérée et transmise 
à la roue d'échappement 60 qui accélére ainsi immédia- 
tement. En outre, cette accélération n'est pas freinée par 
l'inertie du rouage. Ce dispositif permet de s'affranchir 
de l'inertie du train de rouage, obstacle majeur aux gran- 
des accélérations de la roue d'échappement. L'accélé- 
ration de la roue 60 est limitée essentiellement par sa 
propre inertie. 

[0058] Laroued'échappement60 sera préférablement 
réalisée de facon à réduire son moment d'inertie. Elle est 
préférablement fabriquée en acier ou en un matériau lé- 
ger, par exemple en Silicium, en un alliage Ni-P, ou en 
Titane, ou en un alliage contenant du Titane. 

[0059] Le spiral 65 se tend donc pendant chaque pha- 
se de repos de l'ancre 80, puis se détend brusquement 
lors de la libération. Il oscille donc à chaque alternance, 
comme un spiral dans un organe réglant classique. Tou- 
tefois, au contraire d'un organe réglant classique, ce spi- 
ral ne détermine pas directement les cycles de l'échap- 
pement qui sont ici déterminés par la lame vibrante. Ce 
ressort est calculé spécifiquement en fonction de la puis- 
sance mécanique disponible à la roue d'ancre, des iner- 
ties en présence et des vitesses requises sur la roue 
d'ancre. 


[0060] Le spiral 65 permet еп outre d'amortir les chocs 
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liés à l'alternance entre phases d'impulsion et phases de 
repos. De cette facon, méme si la rotation de la roue 
d'échappement est saccadée, le rouage 35 et le barillet 
32 tournent avec une vitesse á peu prés constante, et le 
rendement énergétique est amélioré. 

[0061] Un couplage élastique entre la roue dechap- 
pement et le rouage peut aussi être obtenu au moyen 
d'un élément élastique autre qu'un ressort spiral, par 
exemple un autre type de ressort. Par ailleurs, un cou- 
plage élastique pourrait aussi être prévu à un autre en- 
droit dans le rouage entre le barillet et la roue d'échap- 
pement, par exemple en amont du pignon 37 sur l’axe 
d'échappement. 

[0062] Lorgane de réglage illustré oscille à une fré- 
quence élevée (de préférence supérieure à 50Hz, typi- 
quement supérieure à 500Hz, par exemple 1000Н2) né- 
cessite une puissance en conséquence qui entraîne, 
comme sur tout chronographe, une réserve de marche 
limitée. Puisque l'objectif premier est de réaliser un ins- 
trument précis on aura souci de garantir une réserve de 
marche adaptée à la durée de l'intervalle de temps pen- 
dant lequel on est capable de garantir chronométrique- 
ment la décimale visée. Cet organe réglant est donc 
avant tout destiné à réguler un chronographe employé 
pendant des durées limitées, par exemple des durées 
inférieures à quelques heures, typiquement des durées 
de quelques minutes ou correspondant par exemple à la 
durée typique d'une épreuve sportive. Des tests et des 
simulations ont démontré que l'usage d'une lame vibran- 
te à 1000 Hz associée à l'échappement de l'invention 
permet d'atteindre ou dépasser la réserve de marche 
d'un chronographe à 500Hz basé sur un spiral, ce qui 
démontre qu'à énergie disponible constante, le rende- 
ment, en terme d'énergie dépensée par alternance, est 
au moins deux fois supérieur. L'organe réglant haute fré- 
quence est ainsi arrété la plupart du temps, sauf lorsque 
le chronographe est employé. Afin d'assurer un démar- 
rage instantané de l'organe réglant, un lanceur non illus- 
tré est avantageusement prévu pour mettre la lame vi- 
brante en vibration lorsque l'utilisateur appuie sur la tou- 
che START du chronographe. Dans un mode de réali- 
sation, ce lanceur agit en appliquant une impulsion di- 
rectement sur la lame vibrante. Dans un autre mode de 
réalisation, le lanceur agit en appliquant une bréve im- 
pulsion sur la masse 93 à l'articulation entre le bras 95 
et l'ancre 80, de manière à contraindre cette articulation 
et à exercer ainsi une traction ou une poussée sur l'ex- 
trémité libre de la lame vibrante quise met ainsi à osciller. 
Le méme lanceur peut étre employé lorsque l'utilisateur 
appuie sur la touche STOP pour bloquer l'organe réglant, 
par exemple en appuyant sur l'articulation 93 en empé- 
chant ainsi l'ancre 80 d'osciller. 

[0063] Le mouvement comporte avantageusement 
des ouvertures permettant de voir la lame vibrante 100, 
le bras 95 et/ou l'ancre 90. Avantageusement, le mou- 
vement permet aussi de voir le spiral 65. Le mouvement 
peut étre intégré dans une montre qui permet de voir au 
travers du cadran un ou plusieurs des éléments 90, 95, 
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100 et/ou 65. Une telle ouverture á travers le mouvement 
et le cadran permet aussi d'entendre le bruit trés carac- 
téristique des oscillations de l'organe réglant, par exem- 
ple le bruit créé par des oscillations entre 500 et 2000 Hz. 


Numéros de référence employés sur les figures 


[0064] 

32 barillet 

35 rouage 

37 Pignon sur l'axe de la roue d'échappement 
60 roue d'échappement 

63 dent de la roue d'échappement 

65 couplage élastique, spiral 

80 ancre 

81a,b surfaces d'impulsion 

83a, b crans de repos 

84a,b leviers (bras) de Гапсге 

86a,b point de début de l'impulsion 

90 poutre (baguette) de l’ancre flexible 
91 axe de l'ancre 

93 articulation d'ancre 

95 bras 

100 lame vibrante 

101 point de fixation de la lame vibrante 
102 excentrique 

103 extrémité fixe de la lame vibrante 


Revendications 


Organe réglant pour un mouvement d'horlogerie 
comprenant un oscillateur vibrant (100) connecté 
mécaniquement à une ancre (80) ayant des surfaces 
d'impulsion (81a, 81b) recevant de façon alternée 
une impulsion mécanique des dents (63) d’une roue 
d'échappement (60), de façon à entretenir des os- 
cillations isochrones dudit oscillateur vibrant, et à fai- 
re avancer ladite roue d'échappement (60) d'une 
dent à chaque alternance desdites oscillations, un 
barillet (32) entraînant ladite roue d'échappement au 
travers d'un rouage (35), caractérisé en ce que les- 
dites dents (63) de la roue d'échappement et ladite 
ancre sont agencés de maniére à permettre un ré- 
gime de fonctionnement dans lequellaroue d'échap- 
pement a uniquement une phase de repos chaque 
deux, trois, ou plus alternances. 


Organe réglant selon la revendication 1, dans lequel 
ledit oscillateur vibrant comporte un ensemble ba- 
lancier-spiral. 


Organe réglant selon la revendication 1, dans lequel 
ledit oscillateur vibrant comporte un diapason ou une 


lame vibrante (100). 


Organe réglant selon la revendication 3, dans lequel 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


EP 2 613 205 A2 


10. 


11. 


12. 


13. 


14. 
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ladite lame vibrante est élastique et encastrée à une 
extrémité. 


Organe réglant selon la revendication 4, ladite lame 
élastique étant reliée à une baguette flexible (90) de 
ladite ancre par un connecteur mécanique (95). 


Organe réglant selon la revendication 5, dans lequel 
lesdits moyens de liaison (95) comportent un bras 
(95) connecté à la baguette flexible (90) par une ar- 
ticulation. 


Organe réglant selon la revendication 5, dans lequel 
ladite ancre (80), ladite baguette flexible (90), ledit 
connecteur (95) et ladite lame élastique (100) sont 
réalisés en une seule pièce. 


Organe réglant selon l’une des revendications 5 à 
7, dans lequel ladite ancre (80), ladite baguette flexi- 
ble (90) et ledit connecteur (95) sont réalisés à partir 
d'une seule plaque en silicium. 


Organe réglant selon l’une des revendications 4 à 
8, dans lequel ladite lame vibrante élastique (100) 
est réalisée en elinvar. 


Organe réglant selon l’une des revendications 1 à 
9, dans lequel l’ancre (80) comporte, aux extrémités 
des surfaces d'impulsion (81 a, 81 b), des crans de 
repos (83a, 83b) contre lesquels butent les dents 
(63) de la roue d'échappement, 

lesdits crans de repos étant suffisamment peu pro- 
éminents (83a, 83b) pour permettre ledit régime de 
fonctionnement dans lequel les dents (63) de la roue 
d'échappement butent contre lesdits crans unique- 
ment chaque deux, trois, ou plus alternances lorsque 
la puissance disponible à la roue d'échappement est 
faible. 


Organe réglant selon l'une des revendications 1 à 
10, dans lequel l'ancre et la roue d'échappement 
Sont agencés de maniére à permettre à la roue 
d'échappement de poursuivre son accélération pen- 
dant plusieurs alternances successives. 


Organe réglant selon l'une des revendications 1 à 
11, dans lequel ladite roue d'échappement comporte 
plus de 25 dents. 


Organe réglant selon l'une des revendications 1 à 
12, dans lequel lesdites oscillations isochrones ont 
une fréquence non inférieure à 1 kHz. 


Organe réglant selon l'une des revendications 1 à 
13, agencé de maniére à ce que le couple appliqué 
sur ladite ancre par ladite impulsion soit sensible- 
ment constant quelle que soit la tension dudit barillet. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 
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Organe reglant selon la revendication 14, agencé de 
maniére á ce que le point de premier contact entre 
les dents (63) et les surfaces d'impulsion (81 a, 81 
b) se déplace le long de la surface d’impulsion en 
fonction de la tension du barillet (32), de manière à 
régulariser le couple appliqué sur ladite ancre par 
ladite impulsion. 


Chronographe ou mouvement d'horlogerie compre- 
nant un organe réglant selon l’une des revendica- 
tions 1 à 15. 


Chronographe ou mouvement d’horlogerie selon la 
revendication précédente, dans lequel ladite roue 
d’échappement (60) est couplée élastiquement a la- 
dite source d’énergie (32). 


Procédé de fonctionnement d’un mouvement d’hor- 
logerie comportant un barillet et régulé a l'aide d'un 
organe réglant comportant une ancre et une roue 
d'échappement, caractérisé еп ce que la roue 
d'échappement a une phase de repos par alternance 
lorsque le couple fourni par le barillet est maximal, 
et moins d'une phase de repos par alternance lors- 
que le couple fourni par le barillet est réduit. 


Procédé selon la revendication 18, dans lequel la 
roue d'échappement poursuit son accélération pen- 
dant plusieurs alternances successives lorsque le 
couple fourni par le barillet est réduit. 


Procédé selon l'une des revendications 18 à 19, 
dans lequel les phases d'impulsion de l'échappe- 
ment précédent les phases de repos. 
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Description 
CORRESPONDING APPLICATION 


[0001] The present application claims priority to earlier application N° EP 14150939.8, filed on January 13, 2014 in 
the name of Ecole Polytechnique Fédérale de Lausanne (EPFL), the content of this earlier application being incorporated 
in its entirety by reference in the present application. 


BACKGROUND OF THE INVENTION 
1 Context 


[0002] The biggest improvement in timekeeper accuracy was due to the introduction of the oscillator as a time base, 
first the pendulum by Christiaan Huygens in 1656, then the balance wheel - spiral spring by Huygens and Hooke in 
about 1675, and the tuning fork by N. Niaudet and L.C. Breguet in 1866, see references [20] [5]. Since that time, these 
have been the only mechanical oscillators used in mechanical clocks and in all watches. (Balance wheels with electro- 
magnetic restoring force approximating a spiral spring are included in the category balance wheel-spiral spring.) In 
mechanical clocks and watches, these oscillators require an escapement and this mechanism poses numerous problems 
due to its inherent complexity and its relatively low efficiency which barely reaches 40% at the very best. Escapements 
have an Inherent inefficiency since they are based on intermittent motion in which the whole movement must be stopped 
and restarted, leading to wasteful acceleration from rest and noise due to impacts. Escapements are well known to be 
the most complicated and delicate part of the watch, and there has never been a completely satisfying escapement for 
a wristwatch, as opposed to the detent escapement for the marine chronometer. 

[0003] The present invention solves the problem of the escapement by eliminating it completely or, alternatively, by 
a family of new simplified escapements which do not have the drawbacks of current watch escapements. 

[0004] The result is a much simplified mechanism with increased efficiency. 

[0005] In one embodiment, the invention concerns a mechanical isotropic harmonic oscillator comprising at least a 
two degrees of freedom linkage supporting an orbiting mass with respect to a fixed base with springs having isotropic 
and linear restoring force properties. 

[0006] In опе embodiment, the oscillator тау be based on an x-y planar spring stage forming a two degree-of-freedom 
linkage resulting in purely translational motion of the orbiting mass such that the mass travels along its orbit while keeping 
a fixed orientation. 

[0007] Іп one embodiment, each spring stage may comprise at least two parallel springs. 

[0008] In one embodiment, each stage may be made of a compound parallel spring stage with two parallel spring 
stages mounted in series. 

[0009] Іп one embodiment, the invention concerns as oscillator system comprising at least two oscillators as defined 
herein. 

[0010] Іп one embodiment, each stage is rotated by an angle with respect to the stage next to it. Preferably, but not 
limited thereto, the angle is 90° or a value close to this one. 

[0011] In one embodiment, the oscillator system comprises four oscillators. 

[0012] In one embodiment, the oscillator or oscillator system may comprise a mechanism for continuous mechanical 
energy supply to the oscillator or oscillator system. 

[0013] |n one embodiment of the the oscillator or oscillator system, the mechanism for energy supply applies a torque 
or an intermittent force to the oscillator or to the oscillator system. 

[0014] Іп one embodiment, the mechanism may comprise a variable radius crank which rotates about a fixed frame 
through a pivot and a prismatic joint which allows the crank extremity to rotate with a variable radius. 

[0015] Іп one embodiment, the mechanism may comprise a fixed frame holding a crankshaft on which a maintaining 
torque M is applied, a crank which is attached to a crankshaft and equipped with a prismatic slot, wherein a rigid pin is 
fixed to the orbiting mass of the oscillator or oscillator system, wherein said pin engages in said slot. 

[0016] Іп one embodiment, the mechanism may comprise a detent escapement a for intermittent mechanical energy 
supply to the oscillator. 

[0017] Inone embodiment, the detent escapement comprises two parallel catches which are fixed to the orbiting mass, 
whereby one catch displaces a detent which pivots on a spring to releases an escape wheel, and whereby said escape 
wheel impulses on the other catch thereby restoring lost energy to the oscillator or oscillator system. 

[0018] In one embodiment, the invention concerns a timekeeper such as a clock comprising an oscillator or an oscillator 
system as defined in the present application. 

[0019] In one embodiment, the timekeeper is a wristwatch. 

[0020] Іп one embodiment, the oscillator or oscillator system defined in the present application is used as a time base 
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for a chronograph measuring fractions of seconds requiring only ап extended speed multiplicative gear train, for example 
to obtain 100Hz frequency so as to measure 1/100 of a second. 
[0021] Іп one embodiment, the oscillator or oscillator system defined in the present application is used as speed 
regulator for striking or musical clocks and watches, as well as music boxes, thus eliminating unwanted noise and 
decreasing energy consumption, and also improving musical or striking rhythm stability. 
[0022] These embodiments and others will be described in more detail in the following description of the invention." 
DETAILED DESCRIPTION OF THE INVENTION 
[0023] The present invention will be better understood from the following description and from the drawings which show 

Figure 1 illustrates an orbit with the inverse square law; 

Figure 2 illustrates an orbit according to Hooke's law; 

Figure 3 illustrates an example of a physical realization of Hooke's law; 

Figure 4 illustrates the conical pendulum principle; 

Figure 5 illustrates a conical pendulum mechanism; 

Figure 6 illustrates a Villarceau governor made by Antoine Breguet; 

Figure 7 illustrates the propagation of a singularity for a plucked string; 

Figure 8 Illustrates a rotating spring on a turntable; 

Figure 9 illustrates a rotational oscillator with axial spring and support; 

Figure 10 illustrates a rotational oscillator with double leaf springs; 


Figure 11 illustrates an X-Y stage comprising two serial compliant four-bars mechanisms; 


Figure 12 illustrates an XY-stage comprising four parallel arms linked with eight spherical joints and a bellow con- 
necting the mobile platform to the ground and monolithic construction based on flexures; 


Figure 13 illustrates the torque applied continuously to maintain oscillator energy; 
Figure 14 illustrates a force applied intermittently to maintain oscillator energy; 
Figure 15 illustrates a classical detent escapement; 

Figure 16 illustrates a simple planar isotropic spring; 

Figure 17 illustrates a planar isotropic Hooke’s law to first order; 


Figure 18 illustrates a simple planar isotropic spring in an alternate construction with equal distribution of gravitational 
force on the two springs; 


Figure 18A illustrates a basic example of an embodiment of the oscillator made of planar isotropic springs according 
to the present invention; 


Figure 19 illustrates a 2 degree of freedom planar isotropic spring construction; 
Figure 20 illustrates a gravity compensation in all directions for a planar isotropic spring; 


Figure 21 illustrates a gravity compensation in all directions for a planar isotropic spring with added resistance to 
angular acceleration; 
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Figure 22 illustrates a realization of gravity compensation іп all directions for a planar isotropic spring using flexures; 


Figure 23 illustrates an alternate realization of gravity compensation in all directions for a planar isotropic spring 
using flexures; 


Figure 24 illustrates a second alternate realization of gravity compensation in all directions for an isotropic spring 
using flexures; 


Figure 25 illustrates a variable radius crank for maintaining oscillator energy; 

Figure 26 illustrates a realization of variable radius crank for maintaining oscillator energy attached to oscillator; 
Figure 27 illustrates a flexure based realization of variable radius crank for maintaining oscillator energy; 

Figure 28 illustrates a flexure based realization of variable radius crank for maintaining oscillator energy; 

Figure 29 illustrates an alternate flexure based realization of variable radius crank for maintaining oscillator energy; 
Figure 30 illustrates an example of a complete assembled isotropic oscillator; 

Figure 31 illustrates a partial view of the oscillator of figure 30; 

Figure 32 illustrates another partial view of the oscillator of figure 31; 

Figure 33 illustrates a partial view of the mechanism of figure 32; 

Figure 34 illustrates a partial vie of the mechanism of figure 33; 

Figure 35 illustrates a partial view of the mechanism of figure 34; 

Figure 36 illustrates a simplified classical detent watch escapement for rotational harmonic oscillator; 

Figure 37 illustrates an embodiment of a detent escapement for translational orbiting mass; 

Figure 38 illustrates another embodiment of a detent escapement for translational orbiting mass; 

Figure 39 illustrates example of compliant X-Y stages; 

Figure 40 illustrates an embodiment of a compliant joint; 

Figure 41 illustrates an embodiment of a two degrees of freedom with two compliant joints; 

Figure 42 illustrates an embodiment of the invention minimizing the reduced mass isotropy defect; 

Figures 43, 44 and 45 illustrate embodiments of an in plane orthogonal compensated parallel spring stages; 
Figure 46 illustrates an embodiment minimizing the reduced mass isotropy defect; 


Figure 47 illustrates an embodiment of an out of the plane orthogonal compensated isotropic spring according to 
the invention; 


Figure 48 illustrates an embodiment of a three dimensional isotropic spring. 
2 Conceptual basis of the Invention 
[0024] As is well-known, in 1687 Isaac Newton published Principia Mathematica in which he proved Kepler's laws of 


planetary motion, in particular, the First Law which states that planets move in ellipses with the Sun at one focus and 
the Third Law which states that the square of the orbital period of a planet is proportional to the cube of the semi-major 
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axis of its orbit, see reference [19]. 

[0025] Less well-known is that in Book |, Proposition X, of the same work, he showed that if the inverse square law 
of attraction (see figure 1) was replaced by a linear attractive central force (since called Hooke's Law, see figures 2 and 
3) then the planetary motion was replaced by elliptic orbits with the Sun at the center of the ellipse and the orbital period 
is the same for all elliptical orbits. (The occurrence of ellipses in both laws is now understood to be due to a relatively 
simple mathematically equivalence, see reference [13], and it is also well-known that these two cases are the only central 
force laws leading to closed orbits, see reference [1].) 

[0026] Newton's result for Hooke's Law is very easily verified: Consider a point mass moving in two dimensions subject 
to a central force 


F(r)=-kr 


centered at the origin, where r is the position of the mass, then for an object of mass m, this has solution 


(Ar sin(wot + фі), Az sin(wot + фз)), 


for constants A4, A», $4, $2 depending on initial conditions and frequency 


ГЕ 


[0027] This not only shows that orbits are elliptical, but that the period of motion depends only оп the mass m and the 
rigidity k of the central force. This model therefore displays isochronism since the period 


is independent of the position and momentum of the point mass (the analogue of Kepler's Third Law proved by Newton). 
Isochronism means that this oscillator is a good candidate to be a time base for a timekeeper as a possible embodiment 
of the present invention. 

[0028] This has not been previously done or mentioned in the literature and the utilization of this oscillator as a time 
base is an embodiment of the present invention. 

[0029] This oscillator is also known as a harmonic isotropic oscillator where the term ¡sotropic means "same in all 
directions." 

[0030] Despite being known since 1687 and its theoretical simplicity, it would seem that the rotational harmonic oscillator 
has never been previously used as a time base for a watch or clock, and this requires explanation. 

[0031] It would seem that the main reason is the fixation on constant speed mechanisms such as governors or speed 
regulators, and a limited view of the conical pendulum as a constant speed mechanism. 

[0032] For example, in his description of the conical pendulum which has the potential to approximate isochronism, 
Leopold Defossez states its application to measuring very small intervals of time, much smaller than its period, see 
reference [8, p. 534]. 

[0033] H. Bouasse devotes a chapter of his book to the conical pendulum including its approximate isochronism, see 
reference [3, Chapitre VIII], He devotes a section of this chapter on the utilization of the conical pendulum to measure 
fractions of seconds (he assumes a period of 2 seconds), stating that this method appears perfect. He then qualifies 
this by noting the difference between average precision and instantaneous precision and admits that the conical pen- 
dulum’s rotation may not be constant over small intervals due to difficulties in adjusting the mechanism. Therefore, he 
considers variations within a period as defects of the conical pendulum which implies that he considers that it should, 
under perfect conditions, operate at constant speed. 

[0034] Similarly, in his discussion of continuous versus intermittent motion, Rupert Gould overlooks the rotational 
oscillator and his only reference to a continuous motion timekeeper is the Villarceau regulator which he states: "seems 
to have given good results. But it is not probable that was more accurate than an ordinary good-quality driving clock or 
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chronograph,” see reference (0, 20-21]. Gould’s conclusion is validated by the Villarceau regulator data given by Breguet, 
see reference [4]. 

[0035] From the theoretical standpoint, there is the very influential paper of James Clerk Maxwell On Governors, which 
is considered one of the inspirations for modern control theory, see reference [18]. 

[0036] Moreover, isochronism requires a true oscillator which must preserve all speed variations. The reason is that 
the wave equation 


dad ce 


= — 
j À 


с2 or 


preserves all initial conditions by propagating them. Thus, a true oscillator must keep a record of all its speed perturbation. 
For this reason, the invention described here allows maximum amplitude variation to the oscillator. 

[0037] This is exactly the opposite of a governor which must attenuate these perturbations. In principle, one could 
obtain rotational oscillators by eliminating the damping mechanisms leading to speed regulation. 

[0038] The conclusion is that the rotational oscillator has not been used as a time base because there seems to have 
been a conceptual block assimilating rotational oscillators with governors, overlooking the simple remark that accurate 
timekeeping only requires a constant time over a single complete period and not over all smaller intervals. 

[0039] We maintain that this oscillator is completely different in theory and function from the conical pendulum and 
governors, see hereunder in the present description. 

[0040] Figure 4 illustrates the principle of the conical pendulum and figure 5 a typical conical pendulum mechanism. 
[0041] Figure 6 illustrates a Villarceau governor made by Antoine Breguet in the 1870s and figure 7 illustrates the 
propagation of a singularity for a plucked string. 


3 Theoretical requirements of the physical realizations 


[0042] Іп order to realize a rotational harmonic oscillator, in accordance with the present invention, there requires а 
physical construction of the central restoring force. One first notes that the theory of a mass moving with respect to a 
central restoring force is such that the resulting motion lies in a plane. It follows that for practical reasons, the physical 
construction should realize planar isotropy. Therefore, the constructions and embodiments described here will mostly 
be of planar isotropy, but not limited to this embodiment, and there will also be an example of 3-dimensional isotropy. 
[0043] Іп order for the physical realization to produce isochronous orbits for a time base, the theoretical model of 
Section 2 above must be adhered to as closely as possible. The spring stiffness k is independent of direction and is a 
constant, that is, independent of radial displacement (linear spring). In theory, there is a point mass, which therefore has 
moment of inertia J = 0 when not rotating. The reduced mass m is isotropic and also independent of displacement. Тһе 
resulting mechanism should be insensitive to gravity and to linear and angular shocks. The conditions are therefore 


Isotropic k. Spring stiffness k isotropic (independent of direction). 

Radial k. Spring stiffness K independent of radial displacement (linear spring). 
Zero J. Mass m with moment of inertia J = O. 

Isotropic m. Reduced mass m isotropic (independent of direction). 

Radial m. Reduced mass m independent of radial displacement. 

Gravity. Insensitive to gravity. 

Linear shock. Insensitive to linear shock. 

Angular shock. Insensitive to angular shock. 


4 Realization of the rotational harmonic oscillator 

[0044] Planar isotropy may be realized in two ways. 

4.1 Rotating springs 

[0045] A.1. A rotating turntable 1 on which is fixed a spring 2 of rigidity К with the spring's neutral point at the center 
of rotation of the turntable, is illustrated in Figure 8. Assuming a massless turntable 1 and spring 2, a linear central 
restoring force is realized by this mechanism. However, given the physical reality of the turntable and spring, this 


realization has the disadvantages of having significant spurious mass and moment of inertia. 
[0046] А.2. A rotating cantilever spring 3 supported in a cage 4 turning axially is illustrated in Figure 9. This again 
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realizes the central linear restoring force but reduces spurious moment of inertia by having a cylindrical mass and an 
axial spring. Numerical simulation shows that divergence from isochronism is still significant. À physical model has been 
constructed, see Figure 10 where vertical motion of the mass 503 has been minimized by attaching the mass to a double 
leaf spring 504, 505 producing approximately linear displacement instead of the approximately circular displacement of 
the single spring of Figure 9. The rotating frame 501 is linked to the fixed base 506 by a rotational bearing 502. 

[0047] Note that gravity does not affect the spring when it is in the axial direction. However, these realizations have 
the disadvantage of having the spring and its support both rotating around their own axes, which introduces spurious 
moment of inertia terms which reduce the theoretical isochronism of the model. Indeed, considering the point mass of 
mass т апа then including a rotational support of moment of inertia / and constant total angular momentum L, then if 
friction is ignored, the equations of motion reduce to 


J だ 
da)" 


[0048] This equation can be solved explicitly in terms of Jacobi elliptic functions and the period expressed in terms of 
elliptic integrals of the first kind, see reference [17] for definitions and similar applications to mechanics. A numerical 
analysis of these solutions shows that the divergence from isochronism is significant unless the moment of inertia / is 
minimized. 

[0049] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these realizations. In particular, for the 
rotating cantilever spring. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | isotropic m | Radial т | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | No | Ye | Ye | One direction | No | No 





4.2 Isotropic springs 


[0050] The realizations which appear to be most suitable to preserve the theoretical characteristics of the harmonic 
oscillator are the ones in which the central force is realized by an isotropic spring, where the term isotropic is again used 
to mean "same in all directions." 

[0051] A simple example is given in Figure 16 illustrating a simple planar isotropic spring with an orbiting mass 10, an 
y-coordinate spring 11, an x- coordinate spring 12, an y-spring fixation to ground 13, an x-spring fixation to ground 14, 
a horizontal ground 15, the y-axis being vertical so parallel to force of gravity. In this figure, the two springs Sx 12 and 
Sy 11 of rigidity k are placed such that spring Sx 72 acts in the horizontal x-axis and spring Sy 11 acts in the vertical 
y-axis. There is a mass 10 attached to both these springs 11, 12 and having mass m. The geometry is chosen such that 
at the point (0, 0) both springs are in their neutral positions. 

[0052] One can now show that this mechanism exhibits isotropy to first order, as illustrated in Figure 17. Assuming 
now a small displacement d r = (dx, dy), then up to first order, there is a restoring force Fx in the x direction of -k dx and 
a restoring force Fy in y direction of -k dy. This gives a total restoring force 


F(dr)s(-kdx, -kdy) = -kdtr 


and the central linear restoring force of Section 2 is verified, It follows that this mechanism is, up to first order, a realization 
of a central linear restoring force, as claimed. 

[0053] Inthese realizations, gravity affects the springs 11, 12 in all directions as it changes the effective spring constant. 
However, the springs 11, 12 does not rotate around its own axis, minimizing spurious moments of inertia, and the central 
force is directly realized by the spring itself. We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these 
realizations (up to first order). 


Isotropic К | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | no | No | No 





[0054] Many planar springs have been proposed and if some may be implicitly isotropic, none has been explicitly 
declared to be isotropic. In the literature, Simon Henein [see reference 14, р. 166, 168] has proposed two mechanisms 
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which exhibit planar isotropy. But these examples, as well as the one just described above, do not exhibit sufficient 
isotropy to produce an accurate timebase for a timekeeper, as a possible embodiment of the invention described herein. 
[0055] An embodiment illustrated in Figure 11, is composed of two serial compliant four-bar 5 is also called parallel 
arms linkage, which allows, for small displacements, translations in the X and Y directions. Another embodiment, illus- 
trated in figure 12, is composed of four parallel arms 6 linked with eight spherical joints 7 and a central bellow 8 connecting 
the mobile platform 9 to the ground. 

[0056] Therefore, more precise isotropic springs have been developed. In particular, the precision has been greatly 
improved and this is the subject of several embodiments described in the present application. 

[0057] In these realizations, the spring does not rotate around its own axis, minimizing spurious moments of inertia, 
and the central force is directly realized by the spring itself. These have been named isotropic springs because their 
restoring force is the same in all directions. 

[0058] A basic example of an embodiment of the oscillator made of planar isotropic springs according to the present 
invention is illustrated in figure 18A. Said figure illustrates a mechanical isotropic harmonic oscillator comprising at least 
a two degrees of freedom linkage L1/L2 made by appropriate guiding means (for example sliding means, or linkages, 
springs etc.), supporting an orbiting mass P with respect to a fixed base B with springs S having isotropic and linear 
restoring force K properties. 


5 Compensation mechanisms 


[0059] In order to place the new oscillator in a portable timekeeper as an exemplary embodiment of the present 
invention, it is necessary to address forces that could influence the correct functioning of the oscillator. These include 
gravity and shocks. 


5.1 Compensation for gravity 


[0060] The first method to address the force of gravity is to make a planar isotropic spring which when in horizontal 
position with respect to gravity does not feel its effect. 

[0061] Figure 19 illustrates an example of such a spring arrangement as a 2 degree of freedom planar isotropic spring 
construction. In this design, gravity has negligible effect on the planar motion of the orbiting mass when the plane of 
mechanism is placed horizontally. This provides single direction minimization of gravitational effect. It comprises a fixed 
base 20, Intermediate block 21, a frame holding the orbiting mass 22, an orbiting mass 23, an y-axis parallel spring 
stage 24 and an x-axis parallel spring stage 25. 

[0062] However, this is adequate only for a stationary clock/watch. For a portable timekeeper, compensation is required. 
This can be achieved by making a copy of the oscillator and connecting both copies through a ball or universal joint as 
in Figure 20. In the realization of Figure 20, the center of gravity of the entire mechanism remains fixed. Specifically, 
figure 20 shows a gravity compensation in all directions for planar isotropic spring. Rigid frame 31 holds time base 
comprising two linked non-independent planar isotropic oscillators 32 (symbolically represented here). Lever 33 is at- 
tached to the frame 31 by a ball joint 34 (or x-y universal joint). The two arms of the lever are telescopic thanks to two 
prismatic joints 35. The opposing ends of the lever 33 are attached to the orbiting masses 36 by ball joints. The mechanism 
is symmetric with respect to the point 0 at center of joint 34. 


5.2 Dynamical balancing for linear acceleration 


[0063] Linear shocks are a form of linear acceleration, so include gravity as a special case. Thus, the mechanism of 
Figure 20 also compensates for linear shocks. 


5.3 Dynamical balancing for angular acceleration 


[0064] Effects due to angular accelerations can be minimized by reducing the distance between the centers of gravity 
of the two masses as shown in Figure 21 by modifying the mechanism of the previous section shown in Figure 20. 
Precise adjustment of the distance "/" shown in Figure 21 separating the two centers of gravity allows for a complete 
compensation of angular shocks including taking account the moment of inertia of the lever itself. 

[0065] Specifically, figure 21 illustrates a gravity compensation in all directions for planar isotropic spring with added 
resistance to angular acceleration. This is achieved by minimizing the distance "I" between the center of gravity of the 
two orbiting masses. Rigid frame 41 holds a time base comprising of two linked non- independent planar isotropic 
oscillators 42 (symbolically represented here), Lever 43 is attached to the frame 41 by a ball joint 47 (or x-y universal 
joint). The two arms of the lever 43 are telescopic thanks to two prismatic joints 48. The opposing ends of the lever 43 
are attached the orbiting masses 46 by ball joints 49. The mechanism is symmetric with respect to the point O at center 
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of joint 47. 

[0066] Figure 22 illustrates another embodiment of a Realization of gravity compensation in all directions for a planar 
isotropic spring using flexures. In this embodiment, a rigid frame 51 holds a time base comprising two linked non- 
independent planar isotropic oscillators 53 (symbolically represented here). Lever 54 is attached to a frame 52 by x-y a 
universal joint made of leaf spring 56 and flexible rod 57. The two arms of the lever 54 are telescopic thanks to two leaf 
springs 55. The opposing ends of the lever 54 are attached the orbiting masses 52 by the two leaf springs 55 which 
form two x-y universal joints. 

[0067] Figure 23 illustrates an alternate realization of gravity compensation in all directions for a planar isotropic spring 
using flexures. In this variant, both ends of lever 64 are connected to the orbiting masse 62 connected to springs 63 in 
the oscillator by two perpendicular flexible rods 61. 

[0068] Figure 24 illustrates another realization of gravity compensation in all directions for an isotropic spring using 
flexures. In this embodiment, fixed plate 71 holds time base composed of two linked symmetrically placed non-inde- 
pendent orbiting masses 72. Each orbiting mass 72 is attached to the fixed base by three parallel bars 73, these bars 
are either flexible rods or rigid bars with a ball joint 74 at each extremity. Lever 75 is attached to the fixed base by a 
membrane flexure joint (not numbered) and vertical flexible rod 78 thereby forming a universal joint. The extremities of 
the lever 75 are attached to the orbiting masses 72 via two flexible membranes 77. Part 79 is attached rigidly to part 71. 
Part 76 and 80 are attached rigidly to the lever 75. 


6 Maintaining and counting 


[0069] Oscillators lose energy due to friction, so there needs a method to maintain oscillator energy. There must also 
be a method for counting oscillations in order to display the time kept by the oscillator. In mechanical clocks and watches, 
this has been achieved by the escapement which is the interface between the oscillator and the rest of the timekeeper. 
The principle of an escapement is illustrated in figure 15 and such devices are well known in the watch industry. 
[0070] In the case of the present invention, two main methods are proposed to achieve this: without an escapement 
and with a simplified escapement. 


6.1 Mechanisms without escapement 


[0071] In order to maintain energy to the isotropic harmonic oscillator, a torque or a force are applied, see Figure 13 
for the general principle of a torque T applied continuously to maintain the oscillator energy, and figure 14 illustrates 
another principle where a force Ет is applied intermittently to maintain the oscillator energy. In practice, in the present 
case, a mechanism is also required to transfer the suitable torque to the oscillator to maintain the energy, and in Figures 
25 to 29 various crank embodiments according to the present invention for this purpose are illustrated. Figures 37 and 
38 illustrate escapement systems for the same purpose. All these restoring energy mechanisms may be used in com- 
bination with the various embodiments of oscillators and oscillators systems (stages etc.) described herein, for example 
in figures 19 to 24, 30 to 35 (as the mechanism 138 illustrated in figure 30), and 40 to 48. Typically, in the embodiment 
of the present invention where the oscillator is used as a time base for a timekeeper, specifically a watch, the torque/force 
may by applied by the spring of the watch which is used in combination with an escapement as is known in the field of 
watches. In this embodiment, the known escapement may therefore be replaced by the oscillator of the present invention. 
[0072] Figure 25 illustrates the principle of a variable radius crank for maintaining oscillator energy. Crank 83 rotates 
about fixed frame 81 through pivot 82. Prismatic joint 84 allows crank extremity to rotate with variable radius. Orbiting 
mass of time base (not shown) is attached to the crank extremity 84 by pivot 85. Thus the orientation of orbiting mass 
is left unchanged by crank mechanism and the oscillation energy is maintained by crank 83. 

[0073] Figure 26 illustrates a realization of variable radius crank for maintaining oscillator energy attached to the 
oscillator. A fixed frame 91 holds a crankshaft 92 on which maintaining torque M is applied. Crank 93 is attached to 
crankshaft 92 and equipped with a prismatic slot 93’. Rigid pin 94 is fixed to the orbiting mass 95 and engages in the 
slot 93’. The planar isotropic springs are represented by 96. Top view and perspective exploded views are shown in this 
figure 26. 

[0074] Figure 27 illustrates a flexure based realization of a variable radius crank for maintaining oscillator energy. 
Crank 102 rotates about fixed frame (not shown) through shaft 105. Two parallel flexible rods 103 link crank 102 to crank 
extremity 101. Pivot 104 attaches the mechanism shown in figure 27 to an orbiting mass. The mechanism is shown in 
neutral singular position in this figure 27, 

[0075] Figure 28 illustrates another embodiment of a flexure based realization of variable radius crank for maintaining 
oscillator energy. Crank 112 rotates about fixed frame (not shown) through shaft 115. Two parallel flexible rods 113 link 
crank 112 to crank extremity 111. Pivot 114 attaches mechanism shown to orbiting mass. Mechanism is shown in flexed 
position in this figure 28. 

[0076] Figure 29 illustrates an alternate flexure based realization of variable radius crank for maintaining oscillator 
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energy. Crank 122 rotates about fixed frame 121 through shaft. Two parallel flexible rods 123 link crank 122 to crank 
extremity 124. Pivot 126 attaches mechanism to orbiting mass 125. In this arrangement the flexible rods 123 are minimally 
flexed for average orbit radius. 

[0077] Figure 30 illustrates an example of a completely assembled isotropic oscillator 131-137 and its energy main- 
taining mechanism. More specifically, a fixed frame 131 is attached to the ground or to a fixed reference (for example 
the object on or in which the oscillator is mounted) by three rigid feet 140 and top frame 140a. First compound parallel 
spring stage 131 holds second parallel spring stage 132 moving orthogonally to said spring stage 131. Compound 
parallel spring 132 is attached rigidly to stage 131. Fourth compound parallel spring stage 134 holds third parallel spring 
stage 133 moving orthogonally to spring stage 134. Outer frames of stages 133 and 134 are connected kinematically 
in the x and y directions by L-shaped brackets 135 and 136 as well as by notched leaf springs 137. The two outer frames 
of stages 133 and 134 constitute the orbiting mass of the oscillator while stages 132-133 are attached together and fixed 
to feet 140 and the orbiting mass moves therefore relatively to stages 132-133. Alternatively, the moving mass may be 
formed by stages 132-133 and in that case the stages 131 and 134 are fixed to the feet 140. 

[0078] Bracket 139 mounted on the orbiting mass holds the rigid pin 138 (illustrated in figures 30 and 31) on which 
the maintaining force is applied for example a torque or a force, by means identical or equivalent to the ones described 
above with reference to figures 25-29. 

[0079] Each stage 131-134 may be for example made as illustrated in figure 19 or in figures 42 to 47 discussed later 
herein in more details. Accordingly, the description of these figures applies to the stages 131-134 illustrated in these 
figures 30-35. As will be described hereunder, to compensate, the stages 131 and 132 (respectively 133 and 134) are 
identical but placed with a relative rotation (in particular of 90°) to form the X-Y planar isotropic springs discussed herein. 
[0080] Figure 31 shows the same embodiment of figure 30, and shows the rigid pin 138 mounted rigidly on the orbiting 
masses (stages 134 and 131, for example as mentioned hereabove) and engages into slot 142 which acts as the driving 
crank and maintains the oscillation. The other parts are numbered as in figure 30 and the description of this figure applies 
correspondingly. The crank system used may be the one illustrated in figures 25-29 and described hereabove. 

[0081] Figure 32 illustrates the stages 131-134 of the embodiment of Figures 30 and 31 without crank system 142-143 
and using the reference numbers of Figure 30. 

[0082] Figure 33 illustrates the stages 131-133 of the embodiment of Figure 32 without stage 134 and using the 
reference numbers of Figure 30. 

[0083] Figure 34 illustrates the stages 131-132 of the embodiment of Figure 33 without stage 3 using the reference 
numbers of Figure 30. 

[0084] Figure 35 illustrates the stage 131 of Figure 34 without stage 132 using the reference numbers of Figure 30. 
[0085] Typically, each stage 131-134 may be made in accordance with the embodiments described later in the present 
specification in reference to figures 41-48. Indeed, stage 131 of figure 35 comprises parallel springs 131a to 131 d which 
hold a mass 131e and the springs and masses of said figures 41-48 may correspond to the ones of figures 30-35. 
[0086] To construct the oscillator of figure 30, as mentioned above, stages 131 and 132 are placed with a relative 
rotation of 90° between them, and their mass 131e-132eare attached together (see figure 34). This provides a construction 
equivalent to the one of figure 43 described later with two parallel springs in each direction X-Y. 

[0087] Stages 133 and 134 are attached as stages 131-132 and placed in a mirror configuration over stages 131-132, 
stage 133 comprising as stages 131 and 132 springs 133a-133d and a mass 133e. The position of stage 133 rotated 
by 90? with respect to stage 132 as one can see in figure 33. The frames of stages 132 and 133 are attached together 
such that they will not move relatively one to another. 

[0088] Then, as illustrated in figure 32, fourth stage 134 is added with a 90° relative rotation with respect to stage 133. 
Stage 134 also comprise springs 134a-134d and mass 134e. Mass 134e is attached to mass 133e and the two stages 
134 and 131 a linked together via brackets 135,136 to form the orbiting mass while stages 132 and 133 which are 
attached together are fixed to the frame 140, 140a. 

[0089] As illustrated in figure 31, the mechanism for applying a maintaining force or torque is placed on top of the 
stages 131-134 and comprises the pin 138 and the crank system 142, 143 which for example the system described in 
figure 26, the pin 92 of figure 26 corresponding to pin 138 of figure 31, the crank 93 corresponding to crank 142 and slot 
93' to slot 143. 

[0090] Of course, the stages 131-134 of figures 30-34 may be replaced by other equivalent stages having the X-Y 
planar isotropy in accordance with the principle of the invention, for example, one may use the configurations and 
exemplary embodiments of figures 40 to 48 to realize the oscillator of the present invention. 


6.2 Simplified escapements 
[0091] The advantage of using an escapement is that the oscillator will not be continuously in contact with the energy 


source (via the gear train) which can be a source of chronometric error. The escapements will therefore be free escape- 
ments in which the oscillator is left to vibrate without disturbance from the escapement for a significant portion of its 
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oscillation. 

[0092] The escapements are simplified compared to balance wheel escapements since the oscillator is turning in a 
single direction. Since a balance wheel has a back and forth motion, watch escapements generally require a lever in 
order to impulse in one of the two directions. 

[0093] The first watch escapement which directly applies to our oscillator is the chronometer or detent escapement 
[6, 224-233]. This escapement can be applied in either spring detent or pivoted detent form without any modification 
other than eliminating passing spring whose function occurs during the opposite rotation of the ordinary watch balance 
wheel, see [6, Figure 471c]. For example, in Figure 4 illustrating the classical detent escapement, the entire mechanism 
is retained except for Gold Spring i whose function is no longer required. 

[0094] Н. Bouasse describes а detent escapement for the conical pendulum [3, 247-248] with similarities to the one 
presented here. However, Bouasse considers that it is a mistake to apply intermittent impulse to the conical pendulum. 
This could be related to his assumption that the conical pendulum should always operate at constant speed, as explained 
above. 


6.3 Improvement of the detent escapement for rotational oscillator 


[0095] Embodiments of possible detent escapements for the rotational harmonic oscillator are shown in Figures 36 
to 38. 

[0096] Figure 36 illustrates a simplified classical detent watch escapement for rotational harmonic oscillator. The usual 
horn detent for reverse motion has been suppressed due to the unidirectional rotation of the oscillator. 

[0097] Figure 37 illustrates an embodimentof a detent escapement for translational orbiting mass. Two parallel catches 
151 and 152 are fixed to the orbiting mass (not shown but illustrated schematically by the arrows forming a circle, 
reference 156) so have trajectories that are synchronous translations of each other. Catch 152 displaces detent 154 
pivoted at spring 155 which releases escape wheel 153. Escape wheel impulses on catch 151, restoring lost energy to 
the oscillator. 

[0098] Figure 38 illustrates an embodiment of a new detent escapement for translational orbiting mass. 

[0099] Two parallel catches 161 and 162 are fixed to the orbiting mass (not shown) so have trajectories that are 
synchronous translations of each other. Catch 162 displaces detent 164 pivoted at spring 165 which releases escape 
wheel 163. Escape wheel impulses on catch 161, restoring lost energy to the oscillator. Mechanism allows for variation 
of orbit radius. Side and top views shown in this figure 38. 

[0100] Figure 39 illustrates examples of compliant XY-stages shown in the prior art references cited herein, 


7 Difference with previous mechanisms 
7.1 Difference with the conical pendulum 


[0101] The conical pendulum is a pendulum rotating around a vertical axis, that is, perpendicular to the force of gravity, 
see Figure 4. The theory of the conical pendulum was first described by Christiaan Huygens see references [16] and 
[7] who showed that, as with the ordinary pendulum, the conical pendulum is not isochronous but that, in theory, by 
using a flexible string and paraboloid structure, can be made isochronous. 

[0102] However, as with cycloidal cheeks for the ordinary pendulum, Huygens’ modification is based on a flexible 
pendulum and in practice does not improve timekeeping. The conical pendulum has never been used as a timebase for 
a precision clock. 

[0103] Despite its potential for accurate timekeeping, the conical pendulum has been consistently described as a 
method for obtaining uniform motion in order to measure small time intervals accurately, for example, by Defossez in 
his description of the conical pendulum see reference [8, p. 534]. 

[0104] Theoretical analysis of the conical pendulum has been given by Haag see reference [11] [12, p.199-201] with 
the conclusion that its potential as a timebase is intrinsically worse than the circular pendulum due to its inherent lack 
of isochronism. 

[0105] The conical pendulum has been used in precision clocks, but never as a time base. In particular, in the 1860's, 
William Bond constructed a precision clock having a conical pendulum, but this was part of the escapement, the timebase 
being a circular pendulum see references [10] and [25, p.139-143]. 

[0106] Our invention is therefore a superior to the conical pendulum as choice of time base because our oscillator has 
inherent isochronism. Moreover, our invention can be used in a watch or other portable timekeeper, as it is based on a 
spring, whereas this is impossible for the conical pendulum which depends on the timekeeper having constant orientation 
with respect to gravity. 
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7.2 Difference with governors 


[0107] Governors are mechanisms which maintain a constant speed, the simplest example being the Watt governor 
for the steam engine. In the 19th Century, these governors were used in applications where smooth operation, that is, 
without the stop and go intermittent motion of a clock mechanism based on an oscillator with escapement, was more 
important than high precision. In particular, such mechanisms were required for telescopes in order to follow the motion 
of the celestial sphere and track the motion of stars over relatively short intervals of time. High chronometric precision 
was not required in these cases due to the short time interval of use. 

[0108] An example of such a mechanism was built by Antoine Breguet, see reference [4], to regulate the Paris Ob- 
servatory telescope and the theory was described by Yvon Villarceau, see reference [24], it is based on a Watt governor 
and is also intended to maintain a relatively constant speed, so despite being called a regulateur isochrone (isochronous 
governor), it cannot be atrue isochronous oscillator as described above. According to Breguet, the precision was between 
30 seconds/day and 60 seconds/day, see reference [4]. 

[0109] Due to the intrinsic properties of harmonic oscillators following from the wave equation, see Section 8, constant 
speed mechanisms are not true oscillators and all such mechanisms have intrinsically limited chronometric precision. 
[0110] Governors have been used in precision clocks, but never as the time base. In particular, in 1869 William 
Thomson, Lord Kelvin, designed and built an astronomical clock whose escapement mechanism was based on a gov- 
ernor, though the time base was a pendulum, see references [23] [21, p.133-136] [25, p.144-149]. Indeed, the title of 
his communication regarding the clock states that it features "uniform motion”, see reference [23], so is clearly distinct 
in its purpose from the present invention. 


7.3 Difference with other continuous motion timekeepers 


[0111] There have been at leasttwo continuous motion wristwatches in which the mechanism does not have intermittent 
stop & go motion so does not suffer from needless repeated accelerations. The two examples are the so-called Salto 
watch by Asulab, see reference [2], and Spring Drive by Seiko, see reference [22]. While both these mechanism attain 
a high level of chronometric precision, they are completely different from the present invention as they do not use a 
rotational oscillator as a time base and instead rely on the oscillations of a quartz tuning fork. Moreover, this tuning fork 
requires piezoelectricity to maintain and count oscillations and an integrated circuit to control maintenance and counting. 
The continuous motion of the movement is only possible due to electromagnetic braking which is once again controlled 
by the integrated circuit which also requires a buffer of up to +12 seconds in its memory in order to correct chronometric 
errors due to shock. 

[0112] Our invention uses a rotational oscillator as time base and does not require electricity or electronics in order 
to operate correctly. The continuous motion of the movement is regulated by the rotational oscillator itself and not by an 
integrated circuit. 


8 Realization of a rotational harmonic oscillator 


[0113] In some embodiments some already discussed above and detailed hereunder, the present invention was 
conceived as a realization of the rotational harmonic oscillator for use as a time base. Indeed, in order to realize the 
rotational harmonic oscillator as a time base, there requires a physical construction of the central restoring force. One 
first notes that the theory of a mass moving with respect to a central restoring force is such that the resulting motion lies 
in a plane. It follows that for practical reasons, that the physical construction should realize planar isotropy. Therefore, 
the constructions described here will mostly be of planar isotropy, but not limited to this, and there will also be an example 
of 3-dimensional isotropy. Planar isotropy can be realized in two ways: rotational isotropic springs and translational 
isotropic springs. 

[0114] Rotational isotropic springs have one degree of freedom and rotate with the support holding both the spring 
and the mass. This architecture leads naturally to isotropy. While the mass follows the orbit, it rotates about itself at the 
same angular velocity as the support. This leads to a spurious moment of inertia so that the mass no longer acts as a 
point mass and the departure from the ideal model described in Section 1.1 and therefore to a theoretical isochronism 
defect. 

[0115] Translational isotropic springs have two translational degrees of freedom in which the mass does not rotate 
but translates along an elliptical orbit around the neutral point. This does away with spurious moment of inertia and 
removes the theoretical obstacle to isochronism. 


9 Rotational isotropic spring invention 


[0116] A.1. As already discussed above, a rotating turntable 1 on which is fixed a spring 2 of rigidity k with the spring's 
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neutral point at the center of rotation of the turntable is illustrated in Figure 8. Assuming a massless turntable and spring, 
a linear central restoring force is realised by this mechanism. However, given the physical reality of the turntable and 
spring, this realisation has the disadvantages of having significant spurious mass and moment of inertia. 

[0117] A.2. A rotating cantilever spring 3 supported in a cage 4 turning axially is illustrated in Figure 9, discussed 
above. This again realizes the central linear restoring force but reduces spurious moment of inertia by having a cylindrical 
mass and an axial spring. Numerical simulation shows that divergence from isochronism is still significant. A physical 
model has been constructed, see Figure 10, where vertical motion of the mass has been minimized by attaching the 
mass to a double leaf spring producing approximately linear displacement instead of the approximately circular displace- 
ment of the single spring of Figure 9. The data from this physical model is consistent with the analytic model. 

[0118] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these realizations. In particular, for the 
rotating cantilever spring. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | No | Yes | Yes | One direction | No | No 





[0119] Note that gravity does not affect the spring when it is in the axial direction. However, these inventions have the 
disadvantage of having the spring and its support both rotating around their own axes, which introduces spurious moment 
of inertia terms which reduce the theoretical isochronism of the model. Indeed, considering the point mass of mass m 
and then including a rotational support of moment of inertia / and constant total angular momentum L, then if friction is 
ignored, the equations of motion reduce to 


+I og ーーーーーーー r=0. 
| | ü (7 + m 


[0120] This equation can be solved explicitly in terms of Jacobi elliptic functions and the period expressed in terms of 
elliptic integrals of the first kind, see [17] for definitions and similar applications to mechanics. A numerical analysis of 
these solutions shows that the divergence from isochronism is significant unless the moment of inertia / is minimized. 


10 Translational isotropic springs : background 


[0121] Іп this section we will describe the background leading to our principal invention of isotropic springs. From now 
on and unless otherwise specified, "isotropic spring" will denote "planar translational isotropic spring." 


10.1 Isotropic springs : technological background 


[0122] The invention is be based on compliant XY-stages, see references [26, 27, 29, 30] and Figure 39 illustrating 
examples of architecture from the references cited herein. Compliant XY-stages are mechanism with two degrees of 
freedom both of which are translations. As these mechanisms are composed of compliant joints, see reference [28], 
they exhibit planar restoring forces so can be considered as planar springs. 

[0123] Inthe literature Simon Henein, see reference [14,p.166, 168], has proposed two XY-stages which exhibit planar 
isotropy. The first one, illustrated in Figure 11 comprises two serial compliant four-bar 5 mechanisms, also called parallel 
arms linkage, which allows, for small displacements translations in the X and Y directions. The second one, illustrated 
in Figure 12 comprises four parallel arms 6 linked with eight spherical joints 7 and a bellow 8 connecting the mobile 
platform 9 to the ground. The same result can be obtained with three parallel arms linked and with eight spherical joints 
and a bellow connecting the mobile platform to the ground. 


10.2 Isotropic springs : simplest invention and description of concept 


[0124]  Isotropicsprings are one object of the present invention and they appear most suitable to preserve the theoretical 
characteristics of the harmonic oscillator are the ones in which the central force is realized by an isotropic spring, where 
the term isotropic is again used to mean "same in all directions." 

[0125] The basic concept used in all the embodiment of the invention is to combine two orthogonal springs in a plane 
which ideally should be independent of each other. This will produce a planar isotropic spring, as is shown in this section. 
[0126] As described above, the simplest version is given in Figure 16. In this figure, two springs 11, 12 S, and S, of 
rigidity k are placed that spring 12 S, acts in the horizontal x-axis and spring 11 Sy acts in the vertical y-axis. 
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[0127] There is a mass 10 attached to both these springs and having mass т. The geometry is chosen such that at 
the point (0, 0) both springs are in their neutral positions. 

[0128] One can now show that this mechanism exhibits isotropy to first order, see Figure 17. Assuming now a small 
displacement d r = (dx, dy), then up to first order, there is a restoring force F, in the x direction of -k dx and a restoring 
force F, in y direction of -k dy. This gives a total restoring force 


F (dt) =(-k dx, -kdy) =-kd r 


and the central linear restoring force of Section 2 is verified. It follows that this mechanism is, up to first order, a realization 
of a central linear restoring force, as claimed. 

[0129] In these realizations, gravity affects the spring in all directions as it changes the effective spring constant. 
However, the spring does not rotate around its own axis, minimizing spurious moments of inertia, and the central force 
is directly realized by the spring itself. We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these embod- 
iments (up to first order). 


Isotropic K | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | No | No | No 





[0130] Since a timekeeper needs to be very precise, at least 1/10000 for 10 second/day accuracy, an isotropic spring 
realization must itself be quite precise. This is the subject of embodiments of the present invention. 

[0131] Since the invention closely models an isotropic spring and minimizes the isotropy defect, the orbits of a mass 
supported by the invention will closely model isochronous elliptical orbits with neutral point as center of the ellipse. Figure 
18A is basic Illustration of the principle of the present invention (see above for its detailed description). 

[0132] The principle exposed hereunder by reference to figures 40 to 47 may be applied to the stages 131-134 illustrated 
in figures 30 to 35 and described above as possible embodiments of said stages as has been detailed above. 


10.3 In plane orthogonal non-compensated parallel spring stages. 


[0133] The idea of combining two springs is refined by replacing linear springs with parallel springs 171, 172 as shown 
in Figure 40 forming a spring stage 173 holding orbiting mass 179. In order to get a two degrees of freedom planar 
isotropic spring, two parallel spring stages 173, 174 (as shown in Figure 40, each with parallel springs 171, 172, 175 
and 176) are placed orthogonally, see Figure 19 and 41. 

[0134] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these embodiments. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial т | Gravity | Linear shock | Angular shock 


No | Yes | Yes | No | Yes | One direction | No | No 





[0135] This model has two degrees of freedom as opposed to the model of Section 11.2 which has six degrees of 
freedom. Therefore, this model is truly planar, as is required for the theoretical model of Section 2. Finally, this model 
is insensitive to gravity when its plane is orthogonal to gravity. 

[0136] We have explicitly estimated the isotropy defect of this mechanism and we will use this estimate to compare 
with the compensated mechanism isotropy defect. 


11 Embodiment minimizing m but not k isotropy defect 


[0137] The presence of intermediate blocks leads to reduced masses which are different in different directions. The 
ideal mathematical model of Section 2 is therefore no longer valid and there is a theoretical isochronism defect. The 
invention of this section shown in Figure 42 minimizes this difference. The invention minimizes reduced mass isotropy 
by stacking two identical in plane orthogonal parallel spring stages of figure 41 which are rotated by 90 degrees with 
respect to each other (angles of rotation about the z-axis). 

[0138] In figure 42 a first plate 181 is mounted on top of a second plate 182. Blocks 183 and 184 of first plate 181 are 
fixed onto blocks 185 and 186 respectively of second plate 182. In the upper two figures the grey shaded blocks 184, 
187 of first plate and 186 of second plate 182 have a y-displacement corresponding to the y-component displacement 
of the orbiting mass 189, while the black shaded blocks 183 of the first plate 181 and 185, 188 of the second plate 182 
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remain immobile. In the lower figure, the grey shaded blocks 184, 187 of first 181 and 186 of second plate 182 have an 
x-displacement corresponding to the x-component displacement of the orbiting mass 189 while the black shaded blocks 
183, 185, 188 of the first 181 and second 182 plates remain immobile. Since the first and second plates 181, 182 are 
identical, the sum of the masses of 184, 187 and 186 is equal to the sum of the masses of 184, 188 and 186. Therefore, 
the total mobile mass (grey blocks 184, 186, 187) is the same for displacements in x and in y directions, as well as in 
any direction of the plane. 

[0139] As a result of the construction, the reduced mass in the x and y directions are identical and therefore the same 
in every planar direction, thus in theory minimizing reduced mass isotropy defect 

[0140] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these embodiments. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


No | Yes | Yes | Yes | Yes | One direction | No | No 





12 Embodiment minimizing k but not m isotropy defect 


[0141] The goal of this mechanism is to provide an isotropic spring stiffness Isotropy defect, that is, the variation from 
perfect spring stiffness isotropy, will be the factor minimized in our invention. Our inventions will be presented in order 
of increasing complexity corresponding to compensation of factors leading to isotropy defects 


- |n plane orthogonal compensated parallel spring stages. 
- Out of plane orthogonal compensated parallel spring stages. 


12.1 In plane orthogonal compensated parallel spring stages embodiment 


[0142] This embodiment is shown in Figure 43 with a top view given in Figure 44. Using compound parallel spring 
stages instead of simple parallel spring stages results in rectilinear movement at each stage The principal cross-coupling 
effects leading to isotropy defects are therefore suppressed. 

[0143] Іп particular, figures 43 and 44 illustrate an embodiment of an in plane orthogonal compensated parallel spring 
stages according to the invention Fixed base 191 holds first pair of parallel leaf springs 192 connected to intermediate 
block 193. Second pair of leaf springs 194 (parallel to 192) connect to second intermediate block 195. Intermediate block 
195 holds third pair of parallel leaf springs 196 (orthogonal to springs 192 and 194) connected to third intermediate block 
197. Intermediate block 197 holds parallel leaf springs 198 (parallel to springs 196) which are connected to orbiting mass 
199 or alternatively to a frame holding the orbiting mass 199 

[0144] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these embodiments 


Isotropic k | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | No | Yes | One direction | No | No 





12.2 Alternative in plane orthogonal compensated parallel spring stages embodiment 


[0145] An alternative embodiment to the in plane orthogonal compensated parallel spring stages is given in Figure 45. 
[0146] Instead of having the sequence of parallel leaf springs 192, 194, 196, 198 as in Figure 43, the sequence is 
192, 196, 194, 198. 

[0147] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for these embodiments. 


Isotropic k | Radial К | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | No | Yes | One direction | No | No 








12.3 Compensated isotropic planar spring: isotropy defect comparison 


[0148] Ina specific example computed, the in-plane orthogonal non-compensated parallel spring stages mechanism 
has a worst case isotropy defect of 6.301%. On the other hand, for the compensated mechanism, worst case isotropy 
is 0.027%. The compensated mechanism therefore reduces the worst case isotropy stiffness defect by a factor of 200. 
[0149] A general estimate depends on the exact construction, but the above example estimate indicates that the 
improvement is of two orders of magnitude. 
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13 Embodiment minimizing k and т isotropy defect 


[0150] The presence of intermediate blocks leads to reduced masses which are different for different angles. The ideal 
mathematical model of Section 2 is therefore no longer valid and there is a theoretical isochronism defect. The invention 
of this section shown in Figure 46 minimizes this difference. The invention minimizes reduced mass isotropy by stacking 
two identical in plane orthogonal compensated parallel spring stages which are rotated 90 degrees with respect to each 
other (angles of rotation about the z-axis). 

[0151] Accordingly, figure 46 discloses an embodiment minimizing the reduced mass isotropy defect. 

[0152] A first plate 201 is mounted on top of a second plate 202 and the numbering has the same significance as in 
Figure 43. Blocks 191 and 199 of first plate 201 are fixed onto blocks 191 and 199 respectively of second plate 202. In 
the upper figure the grey shaded blocks 197, 199 of first plate 201 and 193, 195, 197, 199 of second plate 202 have an 
x-displacement corresponding to the x-component displacement of the orbiting mass while the black shaded blocks 191, 
193, 195 of the first plate 201 and 191 of the second plate 202 remain immobile. In the lower figure, the grey shaded 
blocks 193, 195, 197, 199 of first plate 201 and 199 of second plate 202 have a y-displacement corresponding to the y- 
component displacement of the orbiting mass while the black shaded block 191 of the first plate 201 and 191, 193, 195 
of the second plate 202 remain immobile. 

[0153] Asaresult of this embodiment, the reduced mass in the x and y directions are identical and therefore identical 
in every direction, thus in theory minimizing reduced mass isotropy defect. 

[0154] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for this embodiment. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | One direction | No | No 





13.1 Out of plane orthogonal compensated isotropic spring embodiment 


[0155] Another out of plane orthogonal compensated isotropic spring embodiment is illustrated in Figure 47. 

[0156] A fixed base 301 holds first pair of parallel leaf springs 302 connected to intermediate block 303. Second pair 
of leaf springs 304 (parallel to 302) connect to second intermediate block 305. Intermediate block 305 holds third pair 
of parallel leaf springs 306 (orthogonal to springs 302 and 304) connected to third intermediate block 307. Intermediate 
block 307 holds parallel leaf springs 308 (parallel to 306) which are connected to orbiting mass 309 (or alternatively 
frame holding the orbiting mass 309). 

[0157] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for this embodiment. 


Isotropic k | Radial k | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | One direction | No | No 





14 Gravity and shock compensation 


[0158] In order to place the new oscillator in a portable timekeeper, itis necessary to address forces that could influence 
the correct functioning of the oscillator. These include gravity and shocks. 


14.1 Compensation for gravity 


[0159] The first method to address the force of gravity is to make a planar isotropic spring which when in horizontal 
position with respect to gravity does not feel its effect as described above. 

[0160] However, this is adequate only for a stationary clock. For a portable timekeeper, compensation is required. 
This can be achieved by making a copy of the oscillator and connecting both copies through a ball or universal joint as 
described above in reference to Figures 20 to 24. In the realization of Figure 20, the center of gravity of the entire 
mechanism remains fixed. One uses the oscillator of Section 14. 

[0161] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for this embodiment 


Isotropic k | Radial К | Zero J | Isotropic m | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | No 
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14.2 Dynamical balancing for linear acceleration 


[0162] Linear shocks are a form of linear acceleration, so include gravity as a special case Thus, the mechanism of 
Figure 20 also compensates for linear shocks, see description above 


14.3 Dynamical balancing for angular acceleration 


[0163] Effects due to angular accelerations can be minimized by reducing the distance between the centers of gravity 
of the two masses as shown in Figure 21 by modifying the mechanism of the previous section shown in Figure 20. 
Precise adjustment of the distance / shown in Figure 21 separating the two centers of gravity allows for a complete 
compensation of angular shocks including taking account the moment of inertia of the lever itself. 

[0164] We now list which of the theoretical properties of Section 3 hold for this embodiment 


Isotropic k | Radial k | Zero J | lsotropic т | Radial m | Gravity | Linear shock | Angular shock 


Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | Yes | Yes 





16 Three dimensional translational isotropic spring invention 


[0165] The three dimensional translational isotropic spring invention is illustrated in Figure 48 Three perpendicular 
bellows 403 connect to translational orbiting mass 402 to fixed base 401 Using the argument of section 10 2, see Figure 
17 above, this mechanism exhibits three dimensional isotropy up to first order Unlike the two-dimensional constructions 
illustrated in Figures 16-18, the bellows 403 provide a 3 degree-of-freedom translational suspension making this a 
realistic working mechanism insensitive to external torque 


17 Application to accelerometers, chronographs and governors 


[0166] By adding a radial display to isotropic spring embodiments described herein, the invention can constitute an 
entirely mechanical two degree-of-freedom accelerometer, for example, suitable for measuring lateral g forces in a 
passenger automobile 

[0167] Іп an another application, the oscillators and systems described in the present application тау be used as a 
time base for a chronograph measuring fractions of seconds requiring only an extended speed multiplicative gear train, 
for example to obtain 100Hz frequency so as to measure 1/100 of a second. Of course, other time interval measurement 
is possible and the gear train final ratio may be adapted in consequence. 

[0168] Ina further application, the oscillator described herein may be used as a speed governor where only constant 
average speed over small intervals is required, for example, to regulate striking or musical clocks and watches, as well 
as music boxes. The use of a harmonic oscillator, as opposed to a frictional governor, means that friction is minimized 
and quality factor optimized thus minimizing unwanted noise, decreasing energy consumption and therefore energy 
storage, and in a striking or musical watch application, thereby improving musical or striking rhythm stability. 

[0169] The embodiments given herein are for illustrative purposes and should not be construed in a limiting manner. 
Many variants are possible within the scope of the present invention, for example by using equivalent means. Also, 
different embodiments described herein may be combined as desired, according to circumstances. 

[0170] Further, other applications for the oscillator may be envisaged within the scope and spirit of the present invention 
and it is not limited to the several ones described herein. 


Main features and advantage of some embodiments of the present invention 
[0171] 


A.1. A mechanical realization of the rotational harmonic oscillator. 

A.2. Utilization of isotropic springs which are the physical realization of a planar central linear restoring force (Hooke's 
Law). 

A.3. A precise timekeeper due to a harmonic oscillator as timebase. 

A.4. A timekeeper without escapement with resulting higher efficiency reduced mechanical complexity. 

A.5. A continuous motion mechanical timekeeper with resulting efficiency gain due to elimination of intermittent stop 
& go motion of the running train and associated wasteful shocks and damping effects as well as repeated accelerations 
of the running train and escapement mechanisms. 

A.6. Compensation for gravity. 
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A.7. Dynamic balancing of linear shocks. 

A.8. Dynamic balancing of angular shocks. 

A.8. Improving chronometric precision by using a free escapement, that is, which liberates the oscillator from all 
mechanical disturbance for a portion of its oscillation. 

A.10. A new family of escapements which are simplified compared to balance wheel escapements since oscillator 
rotation does not change direction. 

A.11. Improvement on the classical detent escapement for rotational oscillator. 


Innovation of some embodiments 


[0172] 


B.1. The first application of the rotational harmonic oscillator as timebase in a timekeeper. 
B.2. Elimination of the escapement from a timekeeper with harmonic oscillator timebase. 
B.3. New mechanism compensating for gravity. 

B.4. New mechanisms for dynamic balancing for linear and angular shocks. 

B.5. New simplified escapements. 


Summary, Isotropic harmonic oscillators according to the present invention (isotropic spring) 
Exemplary features 


[0173] 


1. Isotropic harmonic oscillator minimizing spring stiffness isotropy defect. 

2. Isotropic harmonic oscillator minimizing reduced mass isotropy defect. 

3. Isotropic harmonic oscillator minimizing spring stiffness and reduced mass isotropy defect. 

4. Isotropic oscillator minimizing spring stiffness, reduced mass isotropy defect and insensitive to linear acceleration 
in all directions, in particular, insensitive to the force of gravity for all orientations of the mechanism. 

5. Isotropic harmonic oscillator insensitive to angular accelerations. 

6. Isotropic harmonic oscillator combining all the above properties: Minimizes spring stiffness and reduced mass 
isotropy and insensitive to linear and angular accelerations. 


Applications of invention 


[0174] 


A.1. The invention is the physical realization of a central linear restoring force (Hooke's Law). 

A.2. Invention provides a physical realization of the rotational harmonic oscillator as a timebase for a timekeeper. 
A.3. Invention minimizes deviation from planar isotropy. 

A.4. Invention free oscillations are a close approximation to closed elliptical orbits with spring’s neutral point as 
center of ellipse. 

A.5. Invention free oscillations have a high degree of isochronism: period of oscillation is highly independent of total 
energy (amplitude). 

A.5. Invention is easily mated to a mechanism transmitting external energy used to maintain oscillation total energy 
relatively constant over long periods of time. 

A.6. Mechanism can be modified to provide 3-dimensional isotropy. 


Features 


[0175] 


N.1. Isotropic harmonic oscillator with high degree of spring stiffness and reduced mass isotropy and insensitive to 
linear and angular accelerations. 

N.2. Deviation from perfect isotropy is at least one order of magnitude smaller, and usually two degrees of magnitude 
smaller, than previous mechanisms. 

N.3. Deviation from perfect isotropy is for the first time sufficiently small that the invention can be used as part of a 
timebase for an accurate timekeeper. 
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N.4. Invention is the first realization of a harmonic oscillator not requiring an escapement with intermittent motion 
for supplying energy to maintain oscillations at same energy level. 
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Claims 


1. Amechanical isotropic harmonic oscillator comprising at least a two degrees of freedom linkage (L1,L2), supporting 
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ап orbiting mass (Р; 22; 95; 131е-134е; 179, 189, 199; 309) with respect to a fixed base (В; 20;140,140a) with 
springs (5) having isotropic and linear restoring force properties. 


The oscillator defined in claim 1 based on an x-y planar spring stage (24, 25) forming a two degree-of-freedom 
linkage resulting in purely translational motion of the orbiting mass such that the mass travels along its orbit while 
keeping a fixed orientation. 


The oscillator as defined in claim 2, wherein each spring stage (131-134) comprises at least two parallel springs 
(131a-131d, 132a-132d, 133a-133d, 134a-134d; 171, 172, 174, 176; 192, 194, 196, 198). 


The oscillator as defined in claim 2 or 3 wherein each stage is made of a compound parallel spring stage with two 
parallel spring stages mounted in series (192, 194, 196, 198; 302, 304, 306, 308). 


An oscillator system comprising at least two oscillators as defined in one of the preceding claims 1 to 4. 
The oscillator system as defined in claim 5 wherein each stage is rotated by an angle with respect to the stage next to it. 
The oscillator system as defined in claim 6, wherein the angle is about 90°. 


The oscillator system as defined in one of claims 5 to 7, wherein said oscillator comprises four oscillators 
(131,132,133,134). 


The oscillator as defined in one of claims 1 to 4 or the oscillator system as defined in one of claims 5 to 8 comprising 
a mechanism for continuous mechanical energy supply to the oscillator or oscillator system. 


The oscillator or the oscillator system as defined in claim 9, wherein said mechanism applies a torque or an intermittent 
force to the oscillator or to the oscillator system. 


The oscillator or the oscillator as defined in claims 9 or 10, wherein said mechanism comprises a variable radius 
crank (83) which rotates about a fixed frame (81) through a pivot (82) and wherein a prismatic joint (84) allows the 
crank extremity to rotate with a variable radius. 


The oscillator or the oscillator as defined in claims 9 or 10, wherein said mechanism comprises a fixed frame (91) 
holding a crankshaft (92) on which a maintaining torque M is applied, a crank (93) which is attached to the crankshaft 
(92) and equipped with a prismatic slot (93'), wherein a rigid pin (94) is fixed to the orbiting mass (95) of the oscillator 
or oscillator system, wherein said pin engages in said slot (93”. 


The oscillator or the oscillator system as defined in one of claims 9 or 10, wherein said mechanism comprises a 
detent escapement for intermittent mechanical energy supply to the oscillator. 


The oscillator or oscillator system of the preceding claim, wherein said detent escapement comprises two parallel 
catches (151,152) which are fixed to the orbiting mass, whereby one catch (152) displaces a detent (154) which 
pivots on a spring (155) to releases an escape wheel (153), and wherein said escape wheel impulses on the other 
catch (151) thereby restoring lost energy to the oscillator or oscillator system. 


A timekeeper such as a clock comprising an oscillator or an oscillator system as defined in any of the preceding 
claims as a time base. 


The timekeeper as defined in the preceding claim wherein said timekeeper is a wristwatch. 

An oscillator or oscillator system as defined in any of the preceding claims 1 to 14 used as a time base for a 
chronograph measuring fractions of seconds requiring only an extended speed multiplicative gear train, for example 
to obtain 100Hz frequency so as to measure 1/100th of a second. 

An oscillator or oscillator system as defined in any of the preceding claims 1 to 14, used as speed regulator for 


striking or musical clocks and watches, as well as music boxes, thus eliminating unwanted noise and decreasing 
energy consumption, and also improving musical or striking rhythm stability. 
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de chaque ressort (1,4) s'étend, en position non défor- 
mée élastiquement, hors du premier plan ou d'un plan 
paralléle à ce premier plan. Chaque ressort (1,4) est fixé 
par une premiére extrémité à l'organe d'ancrage (3) et 
par une seconde extrémité au balancier (2). Les points 
de fixation des premiéres extrémités des ressorts (1,4) 
sur l'organe d'ancrage (3) sont situés hors du premier 
plan. 
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Description 


[0001] La présente invention se rapporte à un oscilla- 
teur mécanique apte à équiper un mouvement d'horlo- 
gerie mécanique comprenant un balancier relié par au 
moins un ressort à un organe d'ancrage. Plus particuliè- 
rement l'invention concerne un oscillateur mécanique 
comportant un balancier sans pivots de manière à éviter 
toutes les causes d’imprécision métrologique dues aux 
frottements des pivots des balanciers habituels. 

[0002] Un certain nombre d'oscillateurs mécaniques 
horlogers de ce type sont connus de par les documents 
CH 703464, CH 701421 ou EP 1736838. Cesréalisations 
sont complexes et comportent toujours un ou plusieurs 
organes d'ancrage fixes par rapport au mouvement et 
décentrés par rapport au balancier. On connaît égale- 
ment du document CH 120553 un balancier dont la serge 
estreliée à un moyeu par des bras coudés flexibles situés 
dans le plan de ladite serge. Le moyeu comporte des 
pivots, cause dimprecisions métrologiques. 

[0003] Le but de la présente invention est de réaliser 
un oscillateur mécanique sans pivots de construction 
simple. Un autre but de l'invention est de réaliser un tel 
oscillateur mécanique dont l'organe d'ancrage soit situé 
coaxialement au balancier. Un autre but de l'invention 
est d'améliorer la rotation du balancier autour de son axe 
tout en limitant tous ses déplacements parasites tels que 
son roulis, son pompage et ses translations. 

[0004] La présente invention a pour objet un oscillateur 
mécanique comprenant un balancier sans pivot apte à 
équiper un mouvement d'horlogerie comprenant une ser- 
ge située dans un premier plan et un organe d'ancrage 
apte à étre fixé sur une partie non oscillante du mouve- 
ment d'horlogerie ainsi qu'au moins deux ressorts reliant 
chacun le balancier à l'organe d'ancrage, caractérisé par 
le fait que l'organe d'ancrage est coaxial au balancier et 
qu'au moins une partie principale de chaque ressort 
s'étend, en position non déformée élastiquement, hors 
dudit premier plan ou d'un plan paralléle à ce premier 
plan ; par le fait que chaque ressort est fixé par une pre- 
miére extrémité à l'organe d'ancrage et par une seconde 
extrémité au balancier ; et par le fait que les points de 
fixation des premiéres extrémités des ressorts sur l'or- 
gane d'ancrage sont situés hors dudit premier plan. 
[0005] La présente invention a également pour objet 
un mouvement d'horlogerie mécanique comportant un 
tel oscillateur mécanique. 

[0006] Le dessin annexé illustre schématiquement et 
à titre d'exemple plusieurs formes d'exécution de l'os- 
cillateur mécanique pour mouvement d'horlogerie selon 
l'invention. 


La figure 1 estune vue en perspective d'une premié- 
re forme d'exécution de l'oscillateur mécanique. 
Lafigure 2 estune vue en perspective d'une seconde 
forme d'exécution de l'oscillateur mécanique. 

La figure 3 illustre une troisième forme d'exécution 
de l'oscillateur mécanique. 
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La figure 4 illustre une quatrième forme d’exécution 
de l'oscillateur mécanique. 

La figure 5 illustre une cinquiéme forme d'exécution 
de l'oscillateur mécanique. 

La figure 6 illustre la cinqui&me forme d'exécution 
de l'oscillateur mécanique, les ressorts de celui-ci 
étant déformés élastiquement. 


[0007] La présente invention a pour objet un mouve- 
ment d'horlogerie mécanique comprenant un organe mo- 
teur, par exemple un barillet, un rouage de finissage re- 
liant l'organe moteur à une roue d'échappement, un mé- 
canisme d'échappement et un oscillateur mécanique. 
Une particularité de ce mouvement d'horlogerie méca- 
nique est l'utilisation d'un oscillateur mécanique compre- 
nantun balancier sans pivots relié à un organe d'ancrage 
uniquement par des ressorts. 

[0008] Un avantage d'un tel mouvement comportant 
un balancier sans pivots par rapport à un mouvement 
mécanique traditionnel est que l'on évite tous les frotte- 
ments dus aux pivots d'un balancier traditionnel qui pé- 
jorent la précision chronométrique du balancier. 

[0009] Par contre la difficulté rencontrée dans un tel 
mouvement est de supprimer ou de limiter tant que pos- 
sible les déplacements parasites du balancier, par exem- 
ple sous l'effet de choc. Ces mouvements parasites sont 
toute translation du balancier, tout déplacement axial du 
balancier ou tout mouvement de roulis du balancier. Il 
faut de par la conception de l'oscillateur mécanique et 
plus particulièrement de ses ressorts, que tous ces mou- 
vements parasites du balancier soient négligeables par 
rapport au mouvement de rotation du balancier autour 
de son axe de symétrie, perpendiculaire à son plan. 
[0010] Dans sa premiére forme d'exécution l'oscilla- 
teur mécanique comporte un balancier 2 situé dans un 
premier plan ettrois lames ressorts 1 a, 1 b, 1 cdisposées 
en position de repos non déformées élastiquement, dans 
trois plans perpendiculaires au plan du balancier 2 for- 
mant des angles de 120? entre eux et se coupant sur 
l'axe de symétrie x-x du balancier 2. 

[0011] Chacune de ces trois lames ressorts 1a, 1 b, 1 
c présente à l'état de repos, non déformée élastiquement 
la forme d'un serpentin plan dont la premiére extrémité, 
interne, est solidaire d'un organe d'ancrage 3 et dont la 
seconde extrémité, externe, est solidaire du balancier 2. 
L'organe d'ancrage 3 est central, disposé dans un se- 
cond plan perpendiculaire au premier plan suivant l'axe 
de symétrie x-x du balancier 2. L'organe d'ancrage 3 est 
solidaire d'un élément non oscillant du mouvement mé- 
canique tel que la platine, un pont, un mobile rotatif ou 
la roue d'échappement de ce mouvement mécanique. 
[0012] Le balancier 2 est annulaire et son axe de sy- 
métrie x-x, confondu avec son axe d'oscillation est per- 
pendiculaire à son plan et est confondu avec l'axe de 
l'organe d'ancrage 3. 

[0013] Chaque ressort 1a, 1 b, 1 c comporte plusieurs 
mais au moins deux portions rectilignes paralléles si- 
tuées dans un plan à l'état de repos non déformé élasti- 
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duement du ressort et reliees entre elles par une portion 
de liaison de maniére á former un serpentin plan. De 
préférence chaque ressort en forme de serpentin com- 
porte 4 á 8 portions rectilignes paralléles pour permettre 
une oscillation angulaire du balancier de 50° à 500°, de 
préférence de 180° à 300° par déformation élastique des 
lames ressorts en forme de serpentin. 

[0014] Alétat de repos, non déformées, les lames res- 
sorts 1a, 1b, 1c de loscillateur mécanique sont dispo- 
sées dans des plans perpendiculaires au plan du balan- 
cier se croisant sur l'axe de symétrie x-x du balancier 
répartis uniformément autour de cet axe de symétrie x-x. 
[0015] Le nombre de ressorts 1 est au moins de deux 
mais peut être de 3, 4 ou 5 suivant les exécutions. 
L’épaisseur des ressorts 1 est de préférence inférieure 
à la hauteur h de chaque partie rectiligne de la lame res- 
sort. 

[0016] Ainsi de par leur forme spécifique en lames min- 
ces en forme de serpentin ces ressorts 1 s'opposent à 
tout déplacement du balancier 2 en translation perpen- 
diculairement ou parallèlement à son axe de symétrie x- 
x de même qu'à tout déplacement du balancier hors de 
son plan. Le balancier ne peut ainsi qu'osciller autour de 
son axe de symétrie x-x ce qui permet d'atteindre le but 
recherché, c'est-à-dire d'éviter toute perturbation des os- 
cillations du balancier. 

[0017] Leslamesressorts 1a, 1b, 1c peuvent être iden- 
tiques ou différentes les unes des autres pour autant 
qu'elles présentent la forme d'un serpentin plan à l'état 
de repos. 

[0018] Le balancier 2 et les lames ressorts 1 a, 1 b, 1 
cpeuventetre réalisées en une seule pièce de fabrication 
par moulage, usinage laser, gravure, impression 3D ou 
autre technique mais ils peuvent également étre fabri- 
qués séparément puis assemblés par collage, vissage, 
chassage, collage anodique par exemple. 

[0019] Suivant le type d'échappement utilisé dans le 
mouvement mécanique l'organe d'ancrage 3 est fixé sur 
le báti du mouvement, soit sur la platine ou un pont, ou 
cet organe d'ancrage 3 peut étre formé par une portion 
de l'axe de la roue d'échappement. 

[0020] Cette premiére forme d'exécution de l'oscilla- 
teur mécanique comporte donc un balancier 2, un organe 
d'ancrage central 3 et plusieurs, au moins deux, ressorts 
1 en forme de serpentins plans à l'état de repos reliant 
le balancier 2 à l'organe d'ancrage 3 disposés à l'état de 
repos dans des plans perpendiculaires au plan du ba- 
lancier se croisant sur l'axe x-x du balancier et répartis 
autour dudit axe x-x du balancier 2 de préférence de fa- 
con uniforme. Dans cette premiére forme d'exécution le 
groupe de ressorts 1 est situé d'un cóté du plan du ba- 
lancier. 

[0021] Dans la seconde forme d'exécution de l'oscilla- 
teur mécanique illustrée à la figure 2, celui-ci comporte 
comme décrit précédemment un balancier 2, un organe 
d'ancrage central 3 et un premier groupe de ressorts 1 
en forme de serpentin situés d'un cóté du balancier 2 
mais il comporte encore un second groupe de ressorts 
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en forme de serpentin 4a, 4b, 4c disposés de l'autre cóté 
du plan du balancier 2. 

[0022] Lesressorts 4 en forme de serpentin du deuxié- 
me groupe de ressorts sont également formés par des 
bandes serpentines reliant l'organe d'ancrage 3 au ba- 
lancier 2 et sont disposés à l'état de repos non déformés 
élastiquement dans des plans perpendiculaires au plan 
du balancier 2 et passant par l'axe de symétrie x-x du 
balancier 2, ces plans étant décalés par rapport aux plans 
contenant les ressorts 1 du premier groupe de ressorts, 
de sorte que les plans contenant les ressorts 1 du premier 
groupe et ceux contenant les ressorts 4 du second grou- 
pe soient de préférence uniformément répartis autour de 
l'axe de symétrie x-x du balancier 2. 

[0023] De préférence, mais non obligatoirement, les 
deux groupes de ressorts 1, 4 comportent le même nom- 
bre de ressorts mais on pourrait dans des variantes avoir 
deux groupes de ressorts 1, 4 comprenant des nombres 
de ressorts différents par exemple deux ressorts dans le 
premier groupe et quatre ressorts dans le second groupe. 
[0024] De méme les ressorts d'un groupe de ressorts 
peuvent être tous les mêmes mais ils peuvent également 
prendre des formes différentes notamment comporter le 
méme nombre de portions rectilignes ou un nombre de 
portions rectilignes différent. 

[0025] || est par contre nécessaire que l'ensemble de 
l'oscillateur, ressorts 1, 4, balancier 2 et organe d'ancra- 
ge 3, soit équilibré autour de son axe de symétrie x-x. 
[0026] La seconde forme d'exécution de l'oscillateur 
mécanique peut également étre monobloc usiné à partir 
d'une seule piéce, ou réalisé par l'assemblage de plu- 
Sieurs piéces. 

[0027] D'une façon générale on voit que du fait de la 
réalisation de l'oscillateur mécanique à l'aide de ressorts 
en forme de lames serpentines on garantit au balancier 
un mouvement de rotation, oscillation, autour de son axe 
de symétrie x-x tout en minimisant tous ses déplace- 
ments parasites de translation, pompage, roulis, de sorte 
que l'oscillateur n'est pas perturbé par des chocs qu'il 
peut subir bien qu'il ne comporte pas de pivots pour sa 
rotation. 

[0028] Dans la troisième forme d'exécution de l'oscilla- 
teur mécanique sans pivot illustrée à la figure 3, le ba- 
lancier 2 comporte une serge 2.1 et des bras 2.2 reliant 
cette serge 2 à un moyeu 2.3. Ce balancier 2 est situé 
dans un premier plan. 

[0029] Lorgane d'ancrage З de l'oscillateur est fixé à 
un organe non oscillant d'un mouvement d'horlogerie tel 
que la platine, un pont, un mobile rotatif ou la roue 
d'échappement de ce mouvement mécanique. Cet orga- 
ne d'ancrage est positionné de maniére à étre situé sur 
l'axe de rotation du balancier. 

[0030] Dans cette forme d'exécution, six ressorts 1 a, 
1 b, 1c, 1d, 1 e et 1f relient le moyeu 2.3 du balancier 
2 à l'organe d'ancrage 3. 

[0031] Chacun de ces ressorts 1a, 1b, 1c, 1d, 1e et 1f 
présente une partie principale, située entre une premiére 
extrémité et une seconde extrémité du ressort, présen- 
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tant une forme sinueuse, c’est-à-dire formée d'une suite 
de courbes irrégulières et dans des sens différents. La 
première extrémité de chaque ressort 1 a, 1 b, 1 c, 1 d, 
1 e et 1f est fixée sur l'organe d'ancrage 3 tandis que la 
seconde extrémité de chacun de ces ressorts 1 a, 1 b, 1 
c, 1d, 1 eet 1f est fixée sur le moyeu 2.3 du balancier 2. 
[0032] Dans l'exemple illustré, chaque ressort 1 a, 1 
b, 1c, 1d, 1 e et 1f est formé par un fil ou barreau de 
section circulaire mais des variantes peuvent présenter 
des ressorts de section différente en forme de croix, po- 
lygonale, ovale ou autre. 

[0033] L'ensemble de six ressorts 1a, 1b, 1c, 1d, 1e et 
1f forme un organe élastique sensiblement symétrique 
et équilibré autour de l'axe de rotation du balancier 2. 
Les ressorts 1a, 1 b, 1 с, 1d, 1 e, et 1 f formant cet 
organe élastique sont de forme sinueuse et disposés 
hors du premier plan dans lequel se trouve le balancier 
mais également hors de tous plans parallèles à ce pre- 
mier plan. 

[0034] Onremarque que la forme en serpentin des res- 
sorts 1 et 4 des deux premières formes d'exécution dé- 
crites doivent être également considérées comme étant 
de forme sinueuse bien que présentant des courbures 
plus abruptes et des parties rectilignes. Dans l'esprit de 
cette description des serpentins sont assimilés à des for- 
mes sinueuses. 

[0035] І faut en outre remarquer que dans les trois 
formes d'exécution décrites jusqu'ici, les figures 1, 2 et 
3 sont des illustrations montrant l'oscillateur mécanique 
en position de repos, les ressorts 1 n'étant pas déformés 
élastiquement. 

[0036] La quatrième forme d'exécution de l'oscillateur 
mécanique, illustrée à la figure 4 en position de repos, 
ses ressorts étant en position non déformée élastique- 
ment, comporte un balancier 2 comportant une serge 2.1 
Située dans un premier plan. Ce balancier comporte éga- 
lement un décor formé d'éléments transversaux 2.2 ou 
bras reliant différents points de la serge 2.1 entre eux, 
ces bras étant également situés dans le premier plan 
contenant le balancier 2. 

[0037] L organe d'ancrage 3 est formé dans cette for- 
me d'exécution par une rondelle ou virole centrée sur 
l'axe de rotation du balancier 2 située dans un second 
plan paralléle au premier plan ou plan du balancier 2. 
[0038] Cette forme d'exécution de l'oscillateur méca- 
nique comporte trois ressorts 1 a, 1 b, 1 c sinueux en 
forme de serpentin. Chacun de ces ressorts sinueux 1 
a, 1 b, 1c comporte une premiére extrémité fixée à l'or- 
gane d'ancrage 3 et une seconde extrémité fixée à la 
serge 2.1 du balancier 2. 

[0039] Comme dans les deux premiéres formes d'exé- 
cution, les ressorts 1 a, 1 b, 1c sont disposés dans des 
plans perpendiculaires au premier plan se recoupant sur 
l'axe de pivotement du balancier 2, ces ressorts sont 
donc disposés hors des premier et second plans ou de 
tous plans paralléles à ces premier et second plans. 
[0040] La cinquième forme d'exécution de l'oscillateur 
mécanique illustrée en position de repos à la figure 5, 
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les ressorts 1 n'étant pas déformés élastiquement, est 
similaire à la quatrième forme d'exécution. La seule dif- 
férence entre ces deux formes d’exécution est que dans 
la quatrième forme d'exécution chaque ressort en posi- 
tion non déformée élastiquement est situé dans un plan 
tandis que dans la cinquième forme d'exécution les res- 
sorts 1 en position non déformée élastiquement sont si- 
tués dans une surface courbe dont les génératrices sont 
perpendiculaires aux premier et second plans et donc 
parallèles à l'axe de rotation du balancier. 

[0041] Lafigure 6 illustre cette cinquième forme d'exé- 
cution de Poscillateur mécanique lorsque le balancier est 
déplacé angulairement hors de sa position de repos et 
visualise la forme que peuvent prendre les ressorts 1a, 
1 b, 1 c lorsqu'ils sont déformés élastiquement. 

[0042] Dans toutes les formes d'exécution de l'oscilla- 
teur mécanique, le point de fixation de la premiére extré- 
mité des ressorts 1 à l'organe d'ancrage 3 est situé hors 
du premier plan contenant le balancier. 

[0043] Dans toutes les formes d'exécution de l'oscilla- 
teur mécanique, l'ensemble formé par les ressorts 1 est 
de préférence symétrique et équilibré par rapport à l'axe 
de rotation du balancier. 


Revendications 


1. Oscillateur mécanique comprenant un balancier (2) 
sans pivot apte à équiper un mouvement d'horloge- 
rie comprenant une serge (2.1) située dans un pre- 
mier plan et un organe d'ancrage (3) apte à être fixé 
sur une partie non oscillante du mouvement d'hor- 
logerie ainsi qu'au moins deux ressorts (1,4) reliant 
chacun le balancier (2) à l'organe d'ancrage (3), ca- 
ractérisé par le fait que l'organe d'ancrage (3) est 
coaxial au balancier (2) et qu'au moins une partie 
principale de chaque ressort (1,4) s'étend, en posi- 
tion non déformée élastiquement, hors dudit premier 
plan ou d'un plan paralléle à ce premier plan ; par 
le fait que chaque ressort (1,4) est fixé par une pre- 
miére extrémité à l'organe d'ancrage (3) et par une 
seconde extrémité au balancier (2) ; et par le fait 
que les points de fixation des premiéres extrémités 
des ressorts (1,4) sur l'organe d'ancrage (3) sont 
Situés hors dudit premier plan. 


2. Oscillateur selon la revendication 1, caractérisé par 
le fait que la partie principale de chaque ressort (1,4) 
présente une forme sinueuse. 


3. Oscillateur selon la revendication 1 ou 2, caractéri- 
sé par le fait qu'il comporte un premier groupe de 
ressorts (1) situé d'un cóté du premier plan conte- 
nant le balancier. 


4. Oscillateur selon la revendication 3, caractérisé par 
le fait qu'il comporte un second groupe de ressorts 
(4) situé de l'autre cóté du premier plan contenant 


10. 


11. 


12. 


13. 
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le balancier. 


Oscillateur selon l’une des revendications précéden- 
tes, caractérisé par le fait qu'il est monobloc, réa- 
lisé dans un seul bloc de matière par moulage, usi- 
nage, gravure ou impression 3D. 


Oscillateur selon l'une des revendications 1 à 4, ca- 
ractérisé par le fait qu’il est obtenu par assembla- 
ge, par collage, chassage ou vissage des ressorts 
(1, 4) sur l'organe d'ancrage (3) respectivement sur 
le balancier (2). 


Oscillateur selon l'une des revendications précéden- 
tes caractérisé par le fait que les plans des ressorts 
(1, 4) à l'état de repos, non déformés élastiquement, 
sont répartis uniformément autour de l'axe de symé- 
trie (x-x) du balancier (2). 


Oscillateur selon l'une des revendications précéden- 
tes, caractérisé par le fait que chaque ressort (1, 
4) est un ressort à lame comportant plusieurs por- 
tions rectilignes parallèles entre elles formant un ser- 
pentin. 


Oscillateur selon la revendication 8, caractérisé par 
le fait que la hauteur (h) de chaque partie rectiligne 
de chaque ressort (1-4) est supérieure à l'épaisseur 
de ces portions rectilignes. 


Oscillateur selon l'une des revendications 1 à 7, ca- 
ractérisé par le fait que chaque ressort est consti- 
tué par un fil de section circulaire, ovale ou polygo- 
nale. 


Oscillateur selon l'une des revendications précéden- 
tes, caractérisé par le fait que le balancier (2) peut 
se déplacer angulairement par rapport à l'organe 
d'ancrage (3) de 50° à 500°, de préférence de 180° 
à 300*, par déformation élastique des ressorts (1, 4). 


Oscillateur selon l'une des revendications précéden- 
tes, caractérisé par le fait que l'ensemble des res- 
sorts (1,4) est concentrique, symétrique et équilibré 
par rapport à l'axe de rotation du balancier (2). 


Mouvement d'horlogerie équipé d'un oscillateur mé- 
canique selon l'une des revendications précédentes. 
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Description 
Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un oscillateur horloger 
comportant une structure ou/et un cadre, et une pluralité 
de résonateurs distincts, déphasés temporellement et 
géométriquement, et comportant chacun au moins une 
masse inertielle rappelée vers ladite structure ou vers 
ledit cadre par un moyen de rappel élastique, ledit os- 
cillateur horloger comportant des moyens de couplage 
agencés pour permettre l'interaction desdits résona- 
teurs, lesdits moyens de couplage comportant un mobile 
soumis à un couple ou un effort moteur et qui comporte 
des moyens d'entraînement et de guidage agencés pour 
entrainer et guider un moyen de commande unique ar- 
ticulé autour d'un premier axe de commande avec une 
pluralité de moyens de transmission chacun articulé 
autour d'un deuxiéme axe d'articulation, à distance dudit 
moyende commande, avec une dite masse inertielle d'un 
dit résonateur, lesdits résonateurs et ledit mobile étant 
agencés de telle facon que lesdits deuxiémes axes d'ar- 
ticulation de deux quelconques desdits résonateurs et 
ledit premier axe de commande dudit moyen de com- 
mande ne sont jamais coplanaires. 


[0002] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur hor- 
loger. 

[0003] L'invention concerne une montre comportant 


au moins un tel mouvement. 

[0004] L'invention concerne le domaine des oscilla- 
teurs d'horlogerie pour montres, notamment pour des 
mouvements mécaniques. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] La plupart des montres mécaniques actuelles 
comportent un échappement à ancre suisse. Les deux 
fonctions principales de l'échappement sont: 


- [entretien des va-et-vient du résonateur, constitué 
par un ensemble balancier-spiral ; 
- le comptage de ces va-et-vient. 


[0006] En plus de ces deux fonctions, l'échappement 
doit étre robuste, et résister aux chocs, et constitué de 
facon à éviter de coincer le mouvement (renversement). 
[0007] L'échappement à ancre suisse a un rendement 
énergétique faible, de l'ordre de 3096. Ce faible rende- 
ment provient du fait que les mouvements de l'échappe- 
ment sont saccadés, et du fait que plusieurs piéces se 
transmettent leur mouvement via des plans inclinés qui 
frottent les uns par rapport aux autres. 

[0008] Le brevet FR 630831 au nom de SCHIEFERS- 
TEIN décrit un procédé et une disposition pour la trans- 
mission de puissance entre des systémes mécaniques 
et pour la commande de systémes mécaniques 

[0009] Les documents WO2015104692 et 
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WO2015104693 au nom de EPFL décrivent chacun un 
oscillateur harmonique isotrope mécanique qui com- 
prend au moins une liaison à deux degrés de liberté sup- 
portant une masse en orbite par rapport à une base fixe 
ayant des ressorts présentant des propriétés de force de 
restauration linéaire et isotrope, la masse ayant un mou- 
vement d'inclinaison. L’oscillateur peut être utilisé dans 
un dispositif de mesure du temps, par exemple une mon- 
tre. 

[0010] Le document CH451021A au nom de EBAU- 
CHES SA décrit un oscillateur symétrique à flexion pour 
pièce d’horlogerie, notamment pour pièce d’horlogerie 
électrique, comprenant une partie en U, dont les deux 
branches, flexibles, constituent deux lames vibrantes, 
comme dans un diapason. Il présente deux bras rigides, 
servant de contrepoids, reliés chacun à l’une des bran- 
ches flexibles, au voisinage de l'extrémité de celle-ci, 
l'agencement étant tel que, pour chacune des deux par- 
ties symétriques de cet oscillateur, le centre instantané 
de rotation coincide avec le centre de gravité, le tout de 
maniére que la fréquence de l'oscillateur ne varie prati- 
quement pas avec ses changements de position dans le 
champ de gravité. 


Résumé de l'invention 


[0011] La présente invention a pour objectif de propo- 
ser un systéme d'échappement à haut rendement. On 
propose également un oscillateur sans pivot et sans 
réaction au support permettant d'atteindre de trés haut 
facteur de qualité. 

[0012] Pour atteindre ce but, l'invention consiste dans 
la mise au point d'une architecture permettant des inte- 
ractions continues, sans saccades, entre résonateur et 
roue d'échappement. On doit, pour ce faire, concéder 
l'utilisation d'au moins un deuxiéme résonateur déphasé 
par rapport à un premier résonateur. 

[0013] А cet effet, l'invention concerne un oscillateur 
horloger selon la revendication 1. 

[0014] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur hor- 
loger. 

[0015] L'invention concerne une montre comportant 
au moins un tel mouvement. 


Description sommaire des dessins 


[0016] D’autres caractéristiques et avantages de lin- 
vention apparaîtront à la lecture de la description dé- 
taillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés, 
ou: 


- la figure 1 représente, de façon schematisee et en 
plan, un oscillateur horloger selon le principe de l'in- 
vention, dans une exécution comportant deux réso- 
nateurs élémentaires de type masse-ressort os- 
cillant linéairement et selon des directions différen- 
tes, et dont les masses sont articulées à des bielles, 
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lesquelles coopèrent ensemble de façon articulée 
avec un doigt qui parcourt une rainure d'un mobile 
soumis à un couple moteur, pour coupler les deux 
résonateurs élémentaires ; 

la figure 2 représente, de façon schématisée et en 
vue en plan, une variante de l'invention où les réso- 
nateurs primaires sont des résonateurs rotatifs, de 
type balancier-spiral ; 

la figure 3 représente, de façon schématisée et en 
vue en plan, une autre variante de l'invention avec 
deux résonateurs primaires, dont chacun est lui-mé- 
me constitué d’une paire de résonateurs élémentai- 
res, qui comportent chacun une masse élémentaire 
portée par une lame flexible élastique élémentaire 
sous forme de spiral, constituant un moyen de rappel 
élastique, et qui est agencée pour travailler en 
flexion, et qui est encastrée dans une traverse ; cha- 
que résonateur primaire forme ainsi, par la combi- 
naison de ces deux résonateurs élémentaires, un 
mécanisme oscillateur isochrone de type diapason 
dit en cornes de bouc ; 

la figure 4 représente, de facon schématisée et en 
perspective, un détail de l'articulation des bielles des 
figures 133; 

la figure 5 représente, de façon similaire, une struc- 
ture similaire à celle de la figure 3, où les lames flexi- 
bles élastiques ne sont plus constituées par des spi- 
raux, mais par des lames droites et courtes, dispo- 
sées de part et d'autre d'une traverse avec laquelle 
elle forment la barre horizontale d'un Н dont les mas- 
ses formentles barres verticales; chaque résonateur 
primaire forme ainsi, par la combinaison de ces deux 
résonateurs élémentaires, un mécanisme oscilla- 
teur isochrone de type diapason dit en H ; cette figure 
5 montre des moyens de transmission constitués par 
des lames flexibles, en remplacement des bielles 
des figures précédentes ; 

les figures 6 et 7 représentent, de façon schématisée 
et en perspective, des variantes où les bielles sont 
des poutres comportant des cols aux deux extrémi- 
tés en lieu et place des moyeux, la figure 6 illustre 
un cas de couplage de deux résonateurs primaires, 
la figure 7 illustre un cas de couplage de trois tels 
résonateurs ; 

la figure 8 représente, de façon schématisée et en 
perspective, un oscillateur horloger comportant trois 
résonateurs primaires disposés en triangle autour 
de leur moyen de commande commun ; cette figure 
montre l'application du couplage de la figure 7 aux 
masses inertielles des trois résonateurs ; 

la figure 9 représente, de façon similaire à la figure 
8, un oscillateur horloger comportant quatre résona- 
teurs; 

la figure 10 représente, de façon schématisée et en 
perspective, une variante où un moyen de rappel 
élastique constitue également un guidage rotatif, un 
moyen de transmission est constitué par une lame 
flexible, dans la configuration de la figure 9; cette 
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figure montre également des butées angulaires et 
des butées antichoc, ménagées sur un ensemble 
monolithique regroupant un cadre, des lames flexi- 
bles courtes, les masses inertielles, les moyens de 
transmission et l'interface avec des moyens de 
commande ; 

- la figure 11 représente, de facon schématisée et en 
vue en plan, une variante où le mobile comporte une 
structure élastique déformable, formant un guidage 
souple radialement et rigide tangentiellement, com- 
portant un logement de réception d’un doigt du 
moyen de commande, à l'articulation principale, la 
structure déformable étant représentée en deux po- 
sitions extrêmes ; 

- la figure 12 représente, de facon schématisée et en 
perspective, l'extrapolation de l'ensemble monolithi- 
que de la figure 10 pour un mécanisme comportant 
quatre masses inertielles ; cet ensemble est élargi, 
et comporte encore la structure porteuse, et une 
liaison élastique principale de suspension du cadre 
à cette structure ; 

- |a figure 13 représente l'ensemble de la figure 10 
dans un champ de gravitation ; 

- |a figure 14 est un schéma-blocs représentant une 
montre comportant un mouvement qui intégre un os- 
cillateur horloger selon l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0017] L'invention concerne une montre mécanique 
200 munie de résonateurs équilibrés, déphasés et en- 
tretenus de maniére continue. 

[0018] L'invention concerne un oscillateur horloger 1 
comportant une structure 2 ou/et un cadre 4, et une plu- 
ralité de résonateurs primaires 10 et distincts. 

[0019] Ces résonateurs primaires 10 sont déphasés 
temporellementet géométriquement. Ils comportent cha- 
cun au moins une masse inertielle 5, qui est rappelée 
vers la structure 2, ou le cadre 4, par un moyen de rappel 
élastique 6. On entend en effet par «résonateurs 
distincts » le fait que chaque résonateur primaire 10 pos- 
sede sa propre masse inertielle 5 et son propre moyen 
de rappel élastique 6, notamment un ressort. 

[0020] Selon Pinvention, cetoscillateur horloger 1 com- 
porte des moyens de couplage 11, qui sont agencés pour 
permettre l'interaction des résonateurs primaires 10. Le 
obile 13 est soumis à un effort ou/et à un couple moteur. 
es moyens de couplage 11 comportent des moyens 
oteurs 12, agencés pour entraíner un tel mobile 13. 
lus particuliérement, des moyens moteurs 12 sont 
gencés pour entrainer en mouvement ce mobile 13. Ce 
obile 13 comporte des moyens d'entraînement et de 
uidage 14, qui sont agencés pour entrainer et guider, 
e préférence de facon prisonniére, un moyen de com- 
ande 15 mécanique. Ce moyen de commande 15 est 
articulé autour d'un premier axe de commande avec une 
pluralité de moyens de transmission 16, chacun articulé 
autour d'un deuxiéme axe d'articulation, à distance du 
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moyen de commande 15, avec une masse inertielle 5 
d'un résonateur primaire 10. 

[0021] De préférence, les résonateurs primaires 10 os- 
cillent autour d'axes parallèles entre eux. 

[0022] L'invention s'attache à effectuer une compen- 
sation des efforts aux encastrements, aussi bien en 
translation qu'en rotation, contrairement à l'art antérieur 
connu, qui n'effectue qu'une compensation en transla- 
tion. 

[0023] La compensation en rotation est une caracté- 
ristique importante de l'invention, elle permet à l'oscilla- 
teur de vibrer plus longtemps, et d'avoir un meilleur fac- 
teur qualité. De plus, la sensibilité aux chocs est moindre. 
[0024] Bien sûr, le fait d'annuler les réactions aux en- 
castrements n'est pas indispensable pour le fonctionne- 
ment de l'oscillateur, mais il représente une caractéristi- 
que trés avantageuse car cette disposition améliore trés 
sensiblement la sensibilité aux petits chocs. 

[0025] De plus, les résonateurs primaires 10 et le mo- 
bile 13 sont agencés de telle facon que les deuxiémes 
axes d'articulation de deux quelconques des résonateurs 
primaires 10, et le premier axe de commande du moyen 
de commande 15, ne sont jamais coplanaires. En 
d'autres termes, les projections de ces axes selon un 
plan perpendiculaire commun ne sont jamais alignées. 
On comprend que les axes d'articulation peuvent, dans 
certaines réalisations, étre des axes de pivots virtuels. 
[0026] Dans les variantes non limitatives de réalisation 
illustrées aux figures 1 à 9, le mobile 13 est soumis à un 
mouvement de rotation; plus particulierement, les 
moyens moteurs 12 sont agencés pour entraîner le mo- 
bile 13 selon un mouvement de rotation autour d'un axe 
de rotation A. 

[0027] Selon l'invention, les moyens d'entraînement et 
de guidage 14 sont constitués par une rainure 140 dans 
laquelle coulisse un doigt 150 que comporte le moyen 
de commande 15. De préférence, cette rainure 140 est 
sensiblement radiale par rapport à l'axe de rotation A du 
mobile 13. 

[0028] On comprend que le mobile 13 se substitue à 
une roue d'échappement classique, et est préférentiel- 
lement en aval d'un rouage de finissage alimenté par un 
barillet ou similaire. 

[0029] Les moyens de transmission 16 peuvent en par- 
ticulier étre réalisés sous la forme de bielles 160, com- 
portant chacune une premiére articulation 161 avec le 
moyen de commande 15, et une deuxième articulation 
162 avec la masse inertielle 5 considérée. La première 
articulation 161 et la deuxiéme articulation 162 définis- 
sent ensemble une direction de bielle. Selon l'invention, 
toutes les directions de bielle font deux à deux, à tout 
instant, un angle différent de zéro ou x. Autrement for- 
mulé, le produit vectoriel des deux directions de bielles 
est différent de zéro. 

[0030] Dans une application particuliére, les moyens 
de transmission 16 sont des bielles 160 non colinéaires. 
Le mobile 13, soumis à un couple moteur, et les moyens 
de couplage 11 ont une géométrie d'interaction, qui per- 
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met de transmettre essentiellement des forces tangen- 
tielles á ces bielles 160. 

[0031] On appelle ci-après résonateurs élémentaires 
des résonateurs constituant ensemble un résonateur pri- 
maire: ils sont montés en diapason, de telle façon que 
les réactions et les erreurs s’annulent. Quand un nombre 
n de résonateurs élémentaires constituent ensemble un 
résonateur primaire, ils sont déphasés entre eux de 2л/п. 
[0032] La figure 1 illustre un cas général de deux ré- 
sonateurs élémentaires 10A et 10B de type masse-res- 
sort oscillant linéairement et selon des directions diffé- 
rentes, et dont les masses 5A et 5B sont articulées à des 
bielles 16A et 16B, lesquelles coopérent ensemble de 
facon articulée avec un doigt 150, qui constitue le moyen 
de commande 15, qui parcourt une rainure 140 d'une 
roue constituant le mobile 13, les moyens moteurs étant 
représentés en figure 4 qui montre un détail au niveau 
de l'articulation des bielles sur le moyen de commande 
15. 

[0033] Dans une application particulière préférée, 
mais non limitative, et illustrée par les figures, les réso- 
nateurs primaires 10 sont des résonateurs rotatifs. On 
entend par là qu’au moins un mobile du résonateur pri- 
maire a une amplitude d’oscillation importante, de pré- 
férence supérieure à 180° et avantageusement supé- 
rieure à 270 °. On distingue un tel resonateur rotatif d'un 
résonateur angulaire avec des lames encastrées en por- 
te-à-faux connu de l’art antérieur FR 630831, où Poscilla- 
tion d'une lame est limitée à un angle faible, de l'ordre 
de 30°. 

[0034] Ces résonateurs primaires 10 rotatifs sont peu 
sensibles aux chocs en translation, et aux problèmes de 
positionnement, contrairement aux résonateurs linéaires 
et angulaires. 

[0035] La figure 2 illustre un tel exemple, où les réso- 
nateurs primaires 10A, 10B, sont des ensembles balan- 
cier-spiral, où les spiraux 6A, 6B sont attaché au niveau 
de leur spire externe à la structure 2, et au niveau de leur 
spire interne aux balanciers 5A, 5B, lesquels sont articu- 
lés avec des extrémités 162A, 162B, de bielles 16A, 16B, 
agencées de facon similaire á celles de la figure 1. 
[0036] Pour obtenir un meilleur facteur de qualité, l'os- 
cillateur 1 est agencé de façon à ce que les forces et les 
couples de réactions de l'ensemble des résonateurs pri- 
maires 10 sur le support 2 (ou sur le cadre 4 s’ils sont 
tous fixés sur un tel cadre) s’annulent. Les forces s'an- 
nulent parce que le centre de masse ne bouge pas, ou 
trés peu, quand l'axe de rotation passe par le centre de 
masse. Le centre de masse est sensiblement confondu 
avec le centre de rotation, c'est-à-dire avec un écart de 
position de seulement quelques micrométres ou dizaines 
de micromètres. Les couples s'annulent car chaque com- 
posanten rotation estcompensé par un autre composant 
en rotation inverse. Le couplage entre les résonateurs 
peut se faire via un encastrement flexible comme dans 
un diapason ou via les bielles 160, ou, plus générale- 
ment, les moyens de transmission 16. Le couplage des 
résonateurs primaires 10 les uns par rapport aux autres 
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se fait alors par un encastrement flexible de chacun des 
résonateurs primaires 10 par rapport á la structure com- 
mune 2 ou au cadre 4. 

[0037] Ainsi, de préférence, la résultante des efforts et 
couples de réaction des résonateurs primaires 10 par 
rapport à la structure commune 2 ou au cadre 4, à laquelle 
ou auquel ils sont fixés, est nulle, grace à l'agencement 
déphasé des n résonateurs primaires 10, en particulier 
rotatifs. 

[0038] Pour un fonctionnement optimal, les résona- 
teurs primaires rotatifs 10 sont agencés de façon à ce 
que leurs centres de masse restent en position fixe, au 
moins lors des oscillations normales de ces résonateurs 
primaires 10. L'oscillateur horloger 1 comporte de préfé- 
rence des moyens de butée pour limiter leur course en 
cas de choc ou similaire. 

[0039] De préférence, ces résonateurs primaires 10 
ont au moins un mode de résonance sensiblement iden- 
tique, ils sont agencés pour vibrer selon un déphasage 
entre eux de la valeur 2л/п, où n est leur nombre, et ils 
sont agencés selon une symétrie dans l'espace telle que 
la résultante des efforts et des couples appliqués par les 
résonateurs primaires 10 sur la structure 2, ou sur un 
cadre 4 qui les supporte, est nulle. 

[0040] Par «mode de résonance sensiblement 
identique », on entend que ces résonateurs primaires 10 
ont sensiblement la même amplitude, sensiblement la 
même inertie, et sensiblement la même fréquence pro- 
pre. Le plus important est ce déphasage temporel de 
2л/п. Dans une application particulière, tel que visible 
sur les figures, les résonateurs primaires 10 sonten nom- 
bre pair, et ils constituent deux à deux des paires dans 
lesquelles les masses inertielles 5 sont en mouvement 
déphasé de л l'un par rapport à l'autre. 

[0041] Dans un agencement particulier, tel que visible 
sur les figures 3 et 5, au moins un des résonateurs pri- 
maires 10 est constitué d'une pluralité de n résonateurs 
élémentaires 810. Ces résonateurs élémentaires 810 
comportent chacun au moins une masse élémentaire 
portée par une lame flexible élastique élémentaire, cons- 
tituant un moyen de rappel élastique, et qui est agencée 
pour travailler en flexion, et qui est encastrée dans une 
traverse élémentaire. 

[0042] Ces résonateurs élémentaires 810 ont au 
moins un mode de résonance sensiblement identique, 
et sont agencés pour vibrer selon un déphasage entre 
eux de la valeur 2r/n, où n est le nombre des résonateurs 
élémentaires 810. Ils sont agencés selon une symétrie 
dans l'espace, telle que la résultante des efforts et des 
couples appliqués par les résonateurs élémentaires 810 
sur la traverse élémentaire est nulle. 

[0043] Cette traverse élémentaire est fixée au support 
fixe 2 par une liaison élastique principale élémentaire, 
dont la rigidité est supérieure à la rigidité de chaque lame 
flexible élastique élémentaire, et dont l'amortissement 
est supérieur à l'amortissement de chaque lame flexible 
élémentaire. Et les résonateurs élémentaires 810 sont 
agencés dans l'espace de manière à ce que la résultante 
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de leurs erreurs de marche dues à la gravitation soit nulle. 
[0044] Plus particulièrement, au moins un des résona- 
teurs primaires 10 est constitué d’une paire de tels réso- 
nateurs élémentaires 810. Dans cette paire, les masses 
inertielles élémentaires sont en mouvement déphasé de 
x Рип par rapport à l'autre. 

[0045] Plus particulièrement encore, cette paire est 
constituée de résonateurs élémentaires 810 identiques, 
qui sont en opposition géométrique et de phase l'un par 
rapport à l'autre. 

[0046] Danslecas particulier des figures 3 et 5, chaque 
résonateur primaire 10 est constitué d'une telle paire de 
résonateurs élémentaires 810. 

[0047] Dans la variante de la figure 3, chaque résona- 
teur primaire 10A, 10B, forme ainsi, par la combinaison 
de deux résonateurs élémentaires 8101, 8102, respec- 
tivement 8103, 8104, un mécanisme oscillateur isochro- 
ne de type diapason dit en cornes de bouc. Une traverse 
40A, respectivement 40B, est fixée au support fixe 2 par 
une liaison élastique principale 3A, respectivement 3B, 
dontla rigidité est supérieure à la rigidité de chaque lame 
flexible élastique 61 A, 62A, respectivement 61 B, 62B. 
Et l'amortissement de cette liaison élastique principal est 
supérieur à celui de chaque lame flexible. Ces caracté- 
ristiques assurent un couplage entre les résonateurs élé- 
mentaires 8101 et 8102, respectivement 8103 et 8104. 
[0048] Dans cette variante, chaque résonateur primai- 
re 10 est équilibré pour lui-méme, en translation et en 
rotation. 

[0049] Pour chaque résonateur primaire 10A, 10B, au 
moins la liaison élastique principale 3A, respectivement 
3B, la traverse 40A, respectivement 40B, les lames flexi- 
bles élastiques 61 A, 62A, respectivement 61 B, 62B, 
forment ensemble une structure monolithique primaire 
plane, en matériau micro-usinable, tel que silicium, ou 
silicium oxydé, ou quartz, ou DLC, ou similaire, qui, dans 
la position de repos du mécanisme oscillateur isochrone 
1, estsymétrique parrapportà un plan de symétrie. Avan- 
tageusement, le support fixe 2 forme un ensemble mo- 
nolithique avec ces deux structures monolithiques pri- 
maires. Par « structure plane », on entend que cette 
structure monolithique est un prisme droit, réalisé par 
élévation d'un contour à deux dimensions, le long d'une 
direction d'élongation, et délimité par deux plans de bout 
paralléles entre eux et perpendiculaires à cette direction 
d'élongation du prisme. 

[0050] Si, dans une réalisation particulière, la structure 
monolithique a une épaisseur constante définie par 
l'écartement de ces deux plans de bout, et a de ce fait 
un seul niveau, dans certaines variantes certaines zones, 
notamment des lames flexibles de la structure monolithi- 
que, peuvent n'occuper qu'une partie de cette épaisseur. 
[0051] Une telle réalisation monolithique, particuliére- 
ment avantageuse, est applicable aux différentes varian- 
tes non limitatives de l'invention illustrées dans la pré- 
sente description. Dans une premiére variante, la struc- 
ture monolithique est élaborée par un procédé de crois- 
sance, de type « MEMS », « LIGA », ou similaire. 
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[0052] Dans une autre variante, la structure monolithi- 
que est élaborée par découpe d'une plaque, par exemple 
par électro-érosion au fil ou/et enfoncage. 

[0053] Latraverse 40A, respectivement 40B, porte une 
paire de masses 5, repérées 51A et 52 A, respectivement 
51B et 52 B, montées de facon symétrique de part et 
d'autre du support fixe 2 et de la liaison élastique princi- 
pale 3A, respectivement 3B. Chacune de ces masses 
est montée de facon oscillante et rappelée par une lame 
flexible élastique 61 A, 62A, respectivement 61 B, 62B, 
qui est un spiral, ou encore un assemblage de spiraux. 
Ces spiraux sont, chacun, lié directement ou indirecte- 
ment à une masse au niveau de leur spire interne, et 
attachés à la traverse 40A, respectivement 40B, par sa 
spire externe. Chaque masse pivote autour d'un axe de 
pivotement virtuel de position déterminée par rapport à 
la traverse 40A, respectivement 40B. Chaque axe de pi- 
votement virtuel est, en position de repos du mécanisme 
oscillateur isochrone 1, confondu avec le centre de mas- 
se, de la masse respective. Les masses s'étendent sen- 
siblement parallélement l'une à l'autre en position au re- 
pos, selon une direction transversale. Pour limiter le dé- 
placement des centres de masse à une course transver- 
sale parrapporta la traverse 4, aussi réduite que possible 
dans cette direction transversale Y, et à une course lon- 
gitudinale selon une direction longitudinale (perpendicu- 
laire à cette direction transversale) qui est supérieure à 
cette course transversale, chaque spiral est à section ou 
courbure variable le long de son développement. 
[0054] La variante de la figure 5, est une structure si- 
milaire à celle de la figure 3, où chaque résonateur pri- 
maire 10A, 10B, forme, par la combinaison de deux ré- 
sonateurs élémentaires 8101, 8102, respectivement 
8103, 8104, un mécanisme oscillateur isochrone de type 
diapason dit en H. Les lames flexibles élastiques 6 : 61 
A, 62A, respectivement 61 B, 62B, ne sont plus consti- 
tuées par des spiraux, mais par des lames droites et cour- 
tes. On appelle ici « lame courte » une lame d'une lon- 
gueur inférieure à la plus petite valeur entre quatre fois 
sa hauteur ou trente fois son épaisseur, cette caractéris- 
tique de lame courte permettant de limiter les déplace- 
ments du centre de masse concerné. Ces lames courtes 
sont ici disposées de part et d’autre d'une traverse 40A, 
respectivement 40B, avec laquelle elle forment la barre 
horizontale d'un H dont les masses forment les barres 
verticales. Du fait de la symétrie, et de l'alignement, la 
disposition longitudinale des lames flexibles élastiques 
permet de compenser la direction de plus grand dépla- 
cement des centres de masse, qui se déplacent de façon 
symétrique par rapport au plan de symétrie. 

[0055] Chaque résonateur primaire 10А, 10B, ainsi 
rendu isochrone par l’une de ces combinaisons particu- 
lières de résonateurs élémentaires, comporte avanta- 
geusement des butées en rotation, ou/et des butées de 
limitation de translation selon les directions longitudinale 
et transversale, ou/et des butées de limitation en trans- 
lation selon une direction perpendiculaire aux deux pré- 
cédentes. Ces moyens de limitation de course peuvent 
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être intégrés, faire partie d’une construction monobloc, 
ou/et être rapportés. Les masses comportent, avanta- 
geusement, des moyens de butée agencés pour coopé- 
rer avec des moyens de butée complémentaire que com- 
portent les traverses 40A, 40B, pour limiter le déplace- 
ment des lames flexibles élastiques par rapport à ces 
traverses, en cas de chocs ou d'accélérations similaires. 
[0056] Lafigure 5 illustre également une variante avan- 
tageuse où les moyens de transmission 16A, 16B, sont 
des lames flexibles élastiques. Il est, alors, possible de 
réaliser un ensemble monolithique comportant la struc- 
ture 2, les résonateurs primaires 10 tels que décrits ci- 
dessus, notamment complets, et ces lames flexibles 
élastiques, et le doigt 150. 

[0057] Les figures 6 et 7 illustrent des variantes où les 
bielles sont des poutres comportant des cols aux deux 
extrémités en lieu et place des moyeux. Lafigure 6 illustre 
un cas de couplage de deux résonateurs primaires, la 
figure 7 de trois tels résonateurs. Les moyens de trans- 
mission 16 comportent, ainsi, au moins une bielle mono- 
lithique agencée pour coopérer a la fois avec le moyen 
de commande 15 et avec au moins deux masses iner- 
tielles 5 d'autant de résonateurs primaires 10, et com- 
portent au moins un col flexible au niveau de chaque 
zone d'articulation. 

[0058] Les figures 1, 2, 3, et 5 illustrent un oscillateur 
horloger 1 comportant deux résonateurs primaires 10. 
[0059] Dans une réalisation particuliére, Poscillateur 
horloger 1 comporte au moins trois résonateurs primaires 
10. 

[0060] Lafigure 8 illustre un oscillateur horloger 1 com- 
portant trois résonateurs primaires 10. Cette figure mon- 
tre l'application du couplage de la figure 7 aux masses 
inertielles 5A, 5B, 5C, des trois résonateurs primaires 
10A, 10B, 10C. 

[0061] Lafigure 9 illustre un oscillateur horloger 1 com- 
portant quatre resonateurs. Ces quatre résonateurs peu- 
vent étre quatre résonateurs primaires 10. lls peuvent 
aussi étre quatre résonateurs élémentaires, constituant 
deux à deux des résonateurs primaires: l'un composés 
des résonateurs élémentaires 10A et 10C, déphasés de 
т, l'autre des résonateurs élémentaires 10B et 10D, éga- 
lement déphasés de л. 

[0062] Pour les réalisations de ces figures 8 et 9, cha- 
que résonateur pris isolément a une réaction à l'encas- 
trement, et c'est la juxtaposition et la combinaison judi- 
cieuse des « n » résonateurs compense l'ensemble des 
réactions. 

[0063] En somme, l'invention couvre l'ensemble des 
combinaisons entre des résonateurs primaires qui sont : 


- ou bien chacun équilibré, ou bien équilibrés collec- 
tivement du fait de leur agencement particulier, 
-  équilibrés en translation ou/et en rotation. 


[0064] Les figures 10, 12, et 13 illustrent une variante 
oü au moins un moyen de rappel élastique 6 constitue 
également un guidage rotatif, ce qui permet d'éviter les 


11 EP 3 293 584 A1 12 


frottements inhérents à l’utilisation de pivots. 

[0065] La figure 10 montre un moyen de transmission 
16 constitué par une lame flexible, dans la configuration 
de la figure 9. Cette figure montre également des butées 
angulaires : 71, 72, 710, 720, 76 sur la masse 5, les sur- 
faces de butée complémentaires respectives 73, 74, 730, 
740, 77 au niveau du cadre 4 sur lequel est attachée une 
lame flexible courte 6, et une surface de butée antichoc 
75 sur la masse 5, agencée pour coopérer avec une sur- 
face complémentaire 750 au niveau du cadre 4. Ces an- 
tichocs intégrés sont particulièrement avantageux, et ne 
nécessitent aucun réglage. 

[0066] Dans les variantes illustrées, le mobile 13 est 
soumis a un mouvement de rotation ; plus particuliére- 
ment, les moyens moteurs 12 sont agencés pour entrai- 
ner le mobile 13 selon un mouvement de rotation, et le 
mobile 13 et les moyens d'entraînement et de guidage 
14 sont agencés pour appliquer au moyen de commande 
15 un effort essentiellement tangentiel par rapport à la 
rotation du mobile 13. 

[0067] La figure 11 illustre une variante où le mobile 
13 comporte une structure élastique 130 déformable, for- 
mant un guidage souple radialement et rigide tangentiel- 
lement, cette structure déformable 130 comporte un lo- 
gement 140 pour coopérer avec le doigt 150 du moyen 
de commande 15, à l'articulation principale. 

[0068] Dans les différentes variantes décrites ici, de 
préférence les moyens de rappel élastique 6 des réso- 
nateurs primaires 10 comportent des lames flexibles, et 
les résonateurs primaires 10 et/ou la structure commune 
2, ou/et le cadre 4, comportent des butées radiales et/ou 
angulaires et/ou axiales agencées pour limiter les défor- 
mations des lames flexibles et pour éviter les ruptures 
en cas de chocs ou de couple moteur trop élevé. 
[0069] Dans une réalisation avantageuse, tel que visi- 
ble notamment sur les figures 12 et 13, l'oscillateur hor- 
loger 1 comporte une structure monolithique qui regrou- 
peune structure commune 4 vers laquelle sont rappelées 
les masses inertielles 5 par leurs moyens de rappel élas- 
tique 6, le moyen de commande 15 et ses articulations 
avec les moyens de transmission 16, et les moyens de 
transmission 16 avec leurs articulations aux masses iner- 
tielles 5. Les déphasages voulus sont parfaitement as- 
surés, l'annulation des réactions également. 

[0070] De telles structures monolithiques permettent 
la suppression des pivots traditionnels, en mettant en 
oeuvre des lames flexibles qui ont une double fonction : 
le guidage en pivotement constituant un pivot virtuel, et 
le rappel élastique. 

[0071] Avantageusement, cette structure monolithi- 
que comporte encore les butées. 

[0072] De préférence, l'orientation des moyens de rap- 
pel élastique 6 des résonateurs primaires 10 est optimi- 
sée de maniére à ce que les erreurs de marche dues à 
la gravité s'annule entre les résonateurs primaires 10. 
[0073] Dans une variante non illustrée, les moyens de 
rappel élastique 6 des résonateurs primaires 10 sont des 
pivots virtuels à lames croisées. 
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[0074] Dans une variante particulière de l'oscillateur 
horloger 1 selon invention, les résonateurs primaires 10 
sont isochrones. 

[0075] De préférence, au moins les moyens élastiques 
que comporte l'oscillateur horloger 1 selon l'invention 
Sont compensés thermiquement. Une réalisation en ma- 
tériau micro-usinable permet d'assurer une telle com- 
pensation. 

[0076] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie 100 comportant au moins un tel oscillateur 
horloger 1. 

[0077] L'invention concerne encore une montre 200 
comportant au moins un tel mouvement 100. 

[0078] Les avantages de l'invention sont nombreux : 


-  uneroue àrainure, contrairement à une liaison élas- 
tique sur une manivelle, n'ajoute pas de force de 
rappel parasite aux résonateurs lorsque l'amplitude 
change. Il s'ensuit un meilleur isochronisme ; 

- [utilisation de résonateurs rotatifs dont le centre de 
rotation est sensiblement confondu avec le centre 
de masse évite que le centre de masse se déplace 
dans le champ de gravité, et, partant, évite que la 
période soit affectée par un changement d'orienta- 
tion de la montre. Le méme argument explique que 
notre systéme est moins affecté par des chocs en 
translations ; 

- de préférence, les résonateurs sont tous identiques 
et montés en paralléle. Les mouvements de l'un ne 
risquent donc pas de parasiter l'inertie de l'autre, 
contrairement aux montages en série ; 

- l'utilisation de deux résonateurs, ou davantage, 
complètement distincts, c'est-à-dire avec une masse 
inertielle propre à chaque résonateur primaire ou 
élémentaire, permet d'optimiser l'isochronisme des 
résonateurs séparément, et de jouer sur leur orien- 
tation pour que les erreurs dues aux positions et les 
réactions à l'encastrement s'annulent. Cela est un 
grand avantage pour obtenir un oscillateur indépen- 
dant des positions de la montre, et ayant un facteur 
de qualité trés élevé. 

- |a conception permet une fabrication trés simple de 
la version intégrée ; 

- l'invention permet des réalisations dans la plus pure 
tradition horlogére puisqu'on peut simplement utili- 
ser deux ensembles balancier-spiral reliés à la roue 
d'échappement par des bielles trés légéres ou des 
lames flexibles. 


Revendications 


1. Oscillateur horloger (1) comportant une structure (2) 
ou/et un cadre (4), et une pluralité de résonateurs 
distincts, déphasés temporellement et géométrique- 
ment, et comportant chacun au moins une masse 
inertielle (5) rappelée vers ladite structure (2) ou vers 
ledit cadre (4) par un moyen de rappel élastique (6), 
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ou ledit oscillateur horloger (1) comporte des 
moyens de couplage (11) agencés pour permettre 
l'interaction desdits resonateurs, lesdits moyens de 
couplage (11) comportant un mobile (13) soumis à 
un couple ou un effort moteur, lequel mobile (13) 
comporte des moyens d'entraînement et de guidage 
(14) agencés pour entraîner et guider un moyen de 
commande (15) unique lequel est articulé autour 
d'un premier axe de commande avec une pluralité 
de moyens de transmission (16) chacun articulé 
autour d’un deuxième axe d’articulation, à distance 
dudit moyen de commande (15) unique, avec une 
dite masse inertielle (5) d’un dit résonateur primaire 
(10), et où lesdits résonateurs et ledit mobile (13) 
sont agencés de telle façon que lesdits deuxièmes 
axes d'articulation de deux quelconques desdits ré- 
sonateurs et ledit premier axe de commande dudit 
moyen de commande (15) ne sont jamais coplanai- 
res, où lesdits résonateurs sont des résonateurs ro- 
tatifs dont les centres de masse restent, lors des 
oscillations normales desdits résonateurs, au voisi- 
nage immédiat des centres de rotation desdits réso- 
nateurs primaires, caractérisé en ce que ledit mo- 
bile (13) est soumis à un mouvement de rotation, et 
en ce que ledit mobile (13) comporte une structure 
élastique (130) formant un guidage souple radiale- 
ment et rigide tangentiellement. 


Oscillateur horloger (1) selon la revendication 1, ca- 
ractérisé en ce que la résultante des efforts et cou- 
ples de réaction de l'ensemble desdits résonateurs 
par rapport à ladite structure commune (2) ou audit 
cadre (4) est nulle. 


Oscillateur horloger (1) selon la revendication 1 ou 
2, caractérisé en ce que lesdits résonateurs ont au 
moins un mode de résonance sensiblement identi- 
que, etsont agencés pour vibrer selon un déphasage 
entre eux de la valeur 2л/п, où п est le nombre des- 
dits résonateurs. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 3, caractérisé en ce que les centres de 
masse desdits résonateurs restent en position fixe 
lors des oscillations normales desdits résonateurs. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 4, caractérisé en ce que lesdits moyens 
de transmission (16) sont des lames flexibles élas- 
tiques. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 4, caractérisé en ce que lesdits moyens 
de transmission (16) comportent au moins une bielle 
monolithique agencée pour coopérer à la fois avec 
ledit moyen de commande (15) et avec au moins 
deux dites masses inertielles (5) d'autant de dits ré- 
sonateurs, et comportent au moins un col flexible au 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


10. 


11. 


12. 
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niveau de chaque zone d'articulation. 


Oscillateur horloger (1) selon l'une des revendica- 
tions 1 à 6, caractérisé en ce que lesdits moyens 
de transmission (16) comportent des bielles (160) 
comportant chacune une premiére articulation (161) 
avec ledit moyen de commande (15) et une deuxié- 
me articulation (162) avec ladite masse inertielle (5), 
ladite premiére articulation (161) et ladite deuxiéme 
articulation (162) définissantensemble une direction 
de bielle, et caractérisé en ce que toutes lesdites 
directions de bielle font deux à deux, à tout instant, 
un angle différent de zéro ou x. 


Oscillateur horloger (1) selon l'une des revendica- 
tions 1 à 7, caractérisé en ledit mobile (13) estsoumis 
à un mouvement de rotation, et en ce que ledit mobile 
(13) et lesdits moyens d'entrainement et de guidage 
(14) sont agencés pour appliquer audit moyen de 
commande (15) un effort essentiellement tangentiel 
par rapport à ladite rotation dudit mobile (3). 


Oscillateur horloger (1) selon l'une des revendica- 
tions 1 à 8, caractérisé en ce que lesdits moyens 
de rappel élastique (6) desdits résonateurs compor- 
tent des lames flexibles, et en ce que lesdits réso- 
nateurs et/ou ladite structure commune (2) ou audit 
cadre (4) comportent des butées radiales et/ou an- 
gulaires et/ou axiales agencées pour limiter les dé- 
formations desdites lames flexibles et pour éviter les 
ruptures en cas de chocs ou de couple moteur trop 
élevé. 


Oscillateur horloger (1) selon l'une des revendica- 
tions 1 à 9, caractérisé en ce que ledit oscillateur 
horloger (1) comporte une structure monolithique qui 
regroupe une structure commune (4) vers laquelle 
sontrappelées lesdites masses inertielles (5) et leurs 
dits moyens de rappel élastique (6), ledit moyen de 
commande (15) et ses articulations avec lesdits 
moyens de transmission (16), et lesdits moyens de 
transmission (16) avec leurs articulations auxdites 
masses inertielles (5). 


Oscillateur horloger (1) selon les revendications 9 et 
10, caractérisé en ce que ladite structure monoli- 
thique comporte encore lesdites butées. 


Oscillateur horloger (1) selon la revendication 10 ou 
11, caractérisé en ce que ladite structure monoli- 
thique est un prisme droit délimité par deux plans 
paralléles entre eux et perpendiculaires à la direction 
d'élongation dudit prisme. 


Oscillateur horloger (1) selon l'une des revendica- 
tions 1 à 12, caractérisé en ce que lesdits moyens 
de rappel élastique (6) desdits résonateurs compor- 
tent des lames rectilignes courtes, d'une longueur 
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inférieure á la plus petite valeur entre quatre fois leur 
hauteur ou trente fois leur épaisseur. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 13, caractérisé en ce que lesdits résona- 
teurs sont isochrones. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 7, caractérisé en ce que lesdits moyens 
moteurs (12) sont agencés pour entraîner ledit mo- 
bile (13) selon un mouvement de rotation, et en ce 
que lesdits moyens d'entraînement et de guidage 
(14) sont constitués par une rainure (140) dans la- 
quelle coulisse un doigt (150) que comporte ledit 
moyen de commande (15). 


Oscillateur horloger (1) selon la revendication 15, 
caractérisé en ce que ladite rainure (140) est sen- 
siblement radiale par rapport à l'axe de rotation (A) 
dudit mobile (3). 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 16, caractérisé en ce que lesdits résona- 
teurs forment ensemble un mécanisme oscillateur 
isochrone de type diapason dit en H et comportent 
chacun des lames flexibles élastiques constituées 
par des lames droites et courtes, d'une longueur in- 
férieure à la plus petite valeur entre quatre fois leur 
hauteur ou trente fois leur épaisseur, disposées de 
part et dautre d'une traverse (40A; 40B), avec la- 
quelle elle forment la barre horizontale d'un H dont 
lesdites masses (5) forment les barres verticales. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 16, caractérisé en ce que lesdits résona- 
teurs forment ensemble un mécanisme oscillateur 
isochrone de type diapason dit en cornes de bouc 
etcomportentchacune une traverse (40A ; 40B) por- 
tant des dites masses (5) chacune montée de façon 
oscillante etrappelée par une lame flexible élastique 
qui est un spiral ou un assemblage de spiraux, cha- 
que dit spiral étant lié directement ou indirectement 
à une dite masse (5) au niveau de sa spire interne, 
etattachés à ladite traverse (40A ; 40B) par sa spire 
externe, chaque dit spiral étant à section ou courbure 
variable le long de son développement. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 18, caractérisé en ce que au moins un dit 
moyen de rappel élastique (6) constitue également 
un guidage rotatif. 


Oscillateur horloger (1) selon l’une des revendica- 
tions 1 à 19, caractérisé en ce que au moins lesdits 
moyens élastiques qu'il comporte sont compensés 
thermiquement. 


Mouvement d'horlogerie (100) comportant au moins 
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un oscillateur horloger (1) selon une des revendica- 
tions précédentes. 


22. Montre (200) comportant au moins un mouvement 


(100) selon la revendication précédente. 
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(54) MECANISME RESONATEUR D'HORLOGERIE 


(57) | Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) plan 
comportant deux pivots flexibles RCC (10A, 10P) montés Fig. 3 
en série autour d'un support rotatif intermédiaire (20) et 
de méme axe de pivotement virtuel (A), comportant cha- 
cun deux lames flexibles droites (110, 210 ; 310, 410) de 
méme longueur (L), et dont les encastrements opposés 
audit axe de pivotement (A) sont de méme distance (D) 
par rapport à ce dernier, et définissant des directions 
linéaires (D1, D2, D3, D4), formant deux à deux des an- 
gles avec ledit axe de pivotement virtuel (A), dont la va- 
leur exprimée en degrés est comprise entre : 


10745/(D/L)-(2/3)) et 112+5/((D/L)-(2/3)). 


Dans une variante ce mécanisme résonateur d'hor- 
logerie (1000) est monobloc en silicium, compensé ther- 
miquement. 

Mouvement (2000) comportant un tel mécanisme ré- 
sonateur d'horlogerie (1000). Montre (3000) comportant 
un tel mouvement (2000). 
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Description 


[0001] Linvention concerne un mécanisme résonateur dhorlogerie comportant un premier support avec un premier 
ancrage et un deuxiéme ancrage auxquels est fixé un mécanisme flexible de guidage en pivotement, qui définit un axe 
de pivotement virtuel autour duquel pivote de facon rotative une masse pivotante, et qui comporte au moins un pivot 
flexible RCC antérieur et un pivot flexible RCC postérieur montés en série et tête-bêche l’un par rapport à l’autre autour 
dudit axe de pivotement virtuel, ledit pivot flexible RCC antérieur comportant, entre ledit premier support et un support 
rotatif intermédiaire, deux lames flexibles antérieures droites de même longueur antérieure entre leurs encastrements, 
définissant deux directions linéaires antérieures qui se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel et qui définissent 
avec ledit axe de pivotement virtuel un angle antérieur, et dont les ancrages respectifs desdites deux lames flexibles 
antérieures droites les plus éloignés dudit axe de pivotement virtuel sont tous deux à une même distance antérieure 
dudit axe de pivotement virtuel, et ledit pivot flexible RCC postérieur comportant, entre ledit support rotatif intermédiaire, 
qui comporte un troisième ancrage et un quatrième ancrage, et ladite masse pivotante, deux lames flexibles postérieures 
droites de même longueur postérieure entre leurs encastrements, définissant deux directions linéaires postérieures qui 
se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel et qui définissent avec ledit axe de pivotement virtuel un angle 
postérieur, et dont les ancrages respectifs desdites deux lames flexibles postérieures droites les plus éloignés dudit axe 
de pivotement virtuel sont tous deux à une même distance postérieure dudit axe de pivotement virtuel. 

[0002] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 
[0003] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement. 

[0004] L'invention concerne le domaine des mécanismes résonateurs d'horlogerie. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] Il est connu que l'utilisation d'un pivot à guidage flexible permet de remplacer le pivot réel d'un balancier ainsi 
que le ressort spiral de rappel élastique. Ceci à l'avantage de supprimer les frottements de pivots. Toutefois les pivots 
à guidage flexible sont connus pour avoir une force de rappel élastique non-linéaire ce qui rend le résonateur anisochrone, 
c'est-à-dire que la fréquence dépend de l'amplitude de l'oscillation, et pour avoir un mouvement parasite de l'axe ins- 
tantané de rotation, ce qui rend la marche du résonateur sensible à sa position dans le champ de la gravité. 

[0006] Le probléme de la non-linéarité de la force de rappel élastique est difficile à résoudre, et les solutions géomé- 
triques existantes, pour améliorer la linéarité de la force de rappel élastique et par conséquent rendre le résonateur 
isochrone pour une gamme d'amplitude angulaire donnée, nécessitent une fabrication sur plusieurs niveaux. La demande 
de brevet WO2016096677, au nom de The Swatch Group Research & Development Ltd, incorporée ici par référence, 
décrit ainsi un résonateur d'horlogerie à lames croisées dans deux plans superposés et expose l'importance de la valeur 
d'un angle particulier, pour optimiser la linéarité de la force de rappel élastique et par conséquent rendre le résonateur 
isochrone pour une gamme d'amplitude angulaire donnée. Toutefois un tel pivot à guidage flexible ne peut pas étre 
gravé en une seule fois en 2D, ce qui complique sa fabrication. 

[0007] Le document EP3021174 au nom de LVMH SWISS МЕТ SA décrit un régulateur monolithique de pièce d'hor- 
logerieréalisé en une seule plaque, comprenant un élément extérieur rigide, un élément rigide interne, et des suspensions 
élastiques reliant l'élément rigide externe à l'élément rigide intérieur et permettant des mouvements d'oscillation. L'élé- 
ment interne rigide comporte des bras qui sont rigidement reliés les uns aux autres, en laissant entre eux des espaces 
angulaires libres, dans lesquels sont situées les suspensions élastiques. Ce document illustre bien un systéme compact, 
comportant des pivots qui comportent des lames flexibles, mais ce document ne décrit pas de caractéristique propre à 
assurer l'isochronisme (marche indépendante de l'amplitude), ni l'insensibilité aux positions dans l'espace, dans le 
champ de gravité (marche indépendante des positions). L'architecture des lames et des supports intermédiaires y est 
particuliére : on peut remarquer que les extrémités des deux lames proches de l'axe de rotation sont raccordées à deux 
supports intermédiaires différents, et ne sont pas connectées au méme élément rigide, il ne s'agit donc pas de pivots 
RCC (Remote Compliance Center); on peut encore remarquer que les encastrements proches de l'axe de pivotement 
du premier pivot ne sont pas rigidement liés par le support intermédiaire aux encastrements éloignés de l'axe de pivo- 
tement du second pivot. Enfin, le systéme décrit est constitué de trois structures flexibles élémentaires identiques, 
répétées tous les 120? et combinées comme des ressorts en paralléle. Etant donné que chacune de ces structures 
définit son propre axe de rotation, le systéme complet est manifestement hyperstatique, c'est-à-dire qu'il y a plus de 
contraintes que ce qui est nécessaire au fonctionnement du systéme. Ceci a pour conséquence de détruire la linéarité 
de la relation entre la déformation et le couple de rappel élastique, si bien que le résonateur ne peut pas être isochrone. 
Les enseignements de ce document ne permettent pas de déterminer ses paramétres géométriques particuliers. Le 
document WO2012/010408 au nom de NIVAROX-FAR décrit un mécanisme oscillant pour un mouvement d'horlogerie, 
comportant un premier élément rigide et un deuxiéme élément rigide, chacun agencé pour étre fixé à un élément différent 
du mouvement, et dont l'un est mobile par rapport à l'autre et pivote autour d'un axe théorique de pivotement. Ce 
mécanisme oscillant est flexible à géométrie variable, tout en étant réalisé de facon monobloc, et comporte des premiers 
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moyens de rappel élastique réalisant une liaison élastique directe ou indirecte entre ledit premier élément rigide et un 
élémentrigide intermédiaire, et comporte au moins des deuxièmes moyens de rappel élastique, qui réalisent une liaison 
élastique directe ou indirecte entre l'élément rigide intermédiaire et le deuxième élément rigide. Le premier élément 
rigide, les premiers moyens de rappel élastique, l'élémentrigide intermédiaire, les deuxièmes moyens de rappel élastique, 
et le deuxième élément rigide, sont coplanaires, et sont agencés pour se déformer dans ce plan. Plus particulièrement, 
les premiers moyens de rappel élastique comportent au moins une lame élastique, et les deuxièmes moyens de rappel 
élastique comportent au moins une lame élastique. A nouveau, le système décrit est hyperstatique puisque constitué 
de deux structures flexibles élémentaires qui sont répétées tous les 180° et combinées en parallèle. 

[0008] Le document EP2645189 au nom de NIVAROX-FAR décrit un mécanisme d'échappement dhorlogerie com- 
portant un balancier et une roue d'échappement. La transmission d’impulsions entre le balancier et la roue d'échappement 
est réalisée par un mécanisme flexible monobloc comportant au moins un palpeur de coopération avec la roue d'échap- 
pement ou respectivement le balancier, et ce mécanisme flexible monobloc est relié par au moins une lame flexible à 
une structure fixe de ladite pièce d’horlogerie, ou respectivement à la roue d'échappement. Plus particulièrement, ce 
mécanisme flexible monobloc est une ancre, ou une ancre suisse, flexible à force constante, bistable en flambage, cette 
ancre comportant une baguette munie d'une fourchette avec dard et comportant une tige flexible pivotante et guidée, 
cette ancre coopérant avec une roue d'échappement à deux niveaux, comportant des chevilles sur ces deux niveaux 
respectifs, et l'ancre portant encore, sur un autre niveau que la tige flexible, une cheville agencée pour coopérer avec 
la roue d'échappement pour le déplacement de l'ancre à proximité de son point de basculement. 

[0009] Le document EP2911012 au nom de CSEM décrit un oscillateur rotatif pour piece d'horlogerie comprenant un 
élément de support destiné à permettre l'assemblage de l'oscillateur sur une piéce d'horlogerie, un balancier, une 
pluralité de lames flexibles reliant l'élément de support au balancier et aptes à exercer un couple de rappel sur le 
balancier, et une serge montée solidaire du balancier. Cette pluralité de lames flexibles comporte au moins une première 
lame flexible disposée dans un premier plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur, et une deuxiéme lame flexible 
disposée dans un deuxiéme plan perpendiculaire au plan de l'oscillateur et sécant avecle premier plan. L'axe géométrique 
d'oscillation de l'oscillateur est défini par l'intersection du premier plan et du deuxiéme plan, cet axe géométrique d'os- 
cillation croisant les première et deuxième lames aux 7/8 de leur longueur respective. Plus particulièrement, la pluralité 
de lames flexibles comporte une paire formée d'une premiére et d'une deuxiéme lames de géométrie identique et 
disposées dans le premier plan, et une troisième lame disposée dans le deuxième plan, intercalée entre la première et 
la deuxiéme lame et présentant une hauteur double de celle de la premiére ou de la deuxiéme lame. 


Résumé de l'invention 


[0010] L'invention se propose de réaliser un résonateur mécanique à haut facteur de qualité à l'aide d'une partie 
inertielle telle qu'un balancier, supportée par un guidage à lames flexibles en rotation, appelé aussi pivot à guidage 
flexible, qui agit aussi comme moyen de rappel élastique. On désire que ce résonateur soit isochrone (marche indépen- 
dante de l'amplitude) et insensible aux positions dans le champ de gravité (marche indépendante des positions). 
[0011] L'invention cherche à allier les avantages des deux géométries connues bidimensionnelle et tridimensionnelle, 
dans une exécution simple et économique, donc bidimensionnelle. 

[0012] L'invention concerne ainsi un mécanisme résonateur d’horlogerie selon la revendication 1. 

[0013] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme résonateur. 
[0014] L'invention concerne encore une montre comportant au moins un tel mouvement. 


Description sommaire des dessins 


[0015] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où : 


- la figure 1 représente, de façon schématisée et en vue en perspective, un résonateur mécanique selon l'invention, 
comportant, entre un premier support agencé pour être fixé directement ou indirectement à la structure d'un mou- 
vement d'horlogerie, et une masse pivotante mobile sur laquelle est rapporté un balancier à bras, deux pivots 
flexibles RCC montés en série, et tête-bêche, autour d'un support rotatif intermédiaire et de même axe de pivotement 
virtuel, et comportant chacun deux lames flexibles droites, avec le centre de masse de l'ensemble constitué par la 
masse pivotante mobile et le balancier rapporté coincidant avec l'axe de pivotement virtuel; 

- la figure 2 est une variante où le balancier rapporté comporte une serge circulaire ; 

- la figure 3 représente, de facon schématisée et en vue en plan, la partie centrale du résonateur de la figure 1; 

- la figure 4 est un détail de la même partie centrale, mettant en évidence les différentes surfaces de limitation pour 
la protection anti-chocs, que comporte ce résonateur ; 

- la figure 5 est un graphique représentant la valeur optimale de l'angle entre les deux lames de chaque pivot flexible 
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RCC, en fonction du ratio entre, d'une part la distance de l'encastrement d'une lame, opposé à l'axe de pivotement, 
et d'autre part avec la longueur de la lame concernée ; 

- les figures ба 8 illustrent d'autres variantes d’arrangements géométriques; 

- (а figure 9 est un schéma-blocs représentant une montre avec un mouvement incorporant un résonateur selon 
l'invention, lequel comporte plusieurs mécanismes flexibles de guidage en pivotement disposés en série ; 

- la figure 10 représente, de façon schématisée et en vue en plan, un pivot КСС; 

- la figure 11 représente, de façon schématisée et en vue en plan, un pivot à lames flexibles comportant deux pivots 
RCC symétriques mis en série et disposés téte-béche. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0016] L'invention concerne un mécanisme résonateur d’horlogerie 1000, comportant un premier support 100 rigide, 
fixe ou mobile, avec un premier ancrage 1 et un deuxiéme ancrage 2, auxquels est fixé un mécanisme flexible de guidage 
en pivotement 10, qui définit un axe de pivotement virtuel A, autour duquel pivote de facon rotative une masse pivotante 
200 rigide. 

[0017] Ce mécanisme flexible de guidage en pivotement 10 est un pivot à guidage flexible 2D, c'est-à-dire réalisable 
dans un plan. 

[0018] Ce mécanisme flexible de guidage en pivotement 10 permet à la masse pivotante 200 rigide d'effectuer une 
rotation de l'axe de pivotement virtuel A, relativement au premier support 100 rigide. || est composé de deux pivots 
flexibles RCC (Remote Center Compliance, c'est-à-dire centre de rotation déporté) dont les axes de rotation coincident 
et qui sont reliés par un support rotatif intermédiaire 20 rigide. Les deux pivots RCC sont ainsi mis en série, mais téte- 
béche l'un par rapport à l'autre, de sorte que leurs mouvements parasites se compensent. 

[0019] L'invention est isostatique dans le sens où le mouvement relatif des pièces se fait sans contrainte excessive, 
grace à l'absence d'autres éléments mis en paralléle. 

[0020] Un pivot élémentaire à lames flexibles est un ensemble constitué de 2 parties rigides R1 et R2 qui sont reliées 
par deux lames flexibles L1 et L2 qui ne se touchent pas. Au repos les lames L1 et L2 sont droites et non paralléles de 
sorte que leur prolongement définit un point de croisement A. Les deux parties rigides R1 et R2 peuvent effectuer un 
mouvement relatif de rotation autour de l'axe perpendiculaire au plan et passant par A. 

[0021] Un pivot RCC (Remote Compliance Center), illustré à la figure 10, est un pivot élémentaire à lames flexibles 
dont le point de croisement A est situé en-dehors des lames. Il est constitué de deux lames L1 et L2 de méme longueur 
L, et les points d'encastrement des lames L1 et L2 dans la partie rigide R1 sont à égale distance de l'axe de rotation A. 
Le pivot RCC est bien connu de l'homme du métier (voir le livre de S. Henein, « Conception des guidages flexibles », 
Presses polytechniques et universitaires romandes, 2001, page 101). 

[0022] La géométrie d'un pivot RCC est caractérisée par deux paramétres : 


(1) l'angle a entre ses deux lames et (2) le rapport D/L où D est la distance entre l'axe de rotation A et l'encastrement 
des lames qui en est le plus éloigné, et L est la longueur de chacune des deux lames. 


[0023] L'invention comporte un mécanisme flexible de guidage en pivotement composé de deux pivots RCC mis en 
série, tel que : 


- les deux pivots RCC qui le composent sont situés dans un m&me plan ; 
- les deux pivots RCC qui le composent ont le même axe de rotation A; 
- les deux pivots RCC qui le composent ont les mêmes paramètres a et D/L ; 


De plus, la partie rigide la plus proche de l'axe de rotation de l'un des deux pivots (R1A dans la figure 11) est rigidement 
liée à la partie rigide la plus éloignée de l'axe de rotation de l'autre pivot (R2B dans la figure 11). On dit alors que les 
deux pivots RCC sont mis en série et téte-béche, tel que visible sur la figure 11. 

[0024] Le mécanisme flexible de guidage en pivotement que comporte l'invention est ainsi constitué uniquement de 
trois parties rigides et de quatre lames situées dans le plan du guidage. Afin de garantir que le guidage en pivotement 
est isostatique, il est important qu'il n'y ait pas d'autre liaison flexible dans ledit plan du guidage entre lesdites trois 
parties rigides. Néanmoins, il est tout à fait envisageable de disposer un autre mécanisme flexible de guidage en 
pivotement dans un autre plan, paralléle au plan du premier guidage et distant de celui-ci. Ce second mécanisme flexible 
de guidage en pivotement peut étre relié en série, ou en paralléle, au premier guidage en pivotement selon les besoins. 
[0025] On peut fixer la première partie rigide (R1B sur la figure 11) à la platine et fixer une masse inertielle, notamment 
un balancier, sur la troisiéme partie rigide (R2A sur la figure 11). L'inverse est aussi possible. 

[0026] Un des quatre segments de la partie rigide intermédiaire peut être interrompu. C'est le cas dans les figures de 
la variante non limitative illustrée. Toutefois, il est important que les quatre encastrements des lames dans la partie 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


ЕР 3 355 130 А1 


intermédiaire (L1A, L2A dans R1A et L1B, L2B dans R2B dans la figure 11) soient rigidement liés les uns aux autres. 
[0027] On comprend que les encastrements proches de l'axe de pivotement virtuel A du premier pivot RCC sont 
rigidement reliés, par le support rotatif intermédiaire 20, aux encastrements éloignés de l'axe de pivotement virtuel A 
du second pivot RCC, ou vice-versa, tel que visible sur les figures 6 et 7. 

[0028] Ainsi, le mécanisme flexible de guidage en pivotement 10 comporte un pivot flexible RCC antérieur 10A et un 
pivot flexible RCC postérieur ТОР, qui sont montés en série l'un avec l'autre, et téte-béche, autour de l'axe de pivotement 
virtuel À commun, et qui incorporent des éléments flexibles élastiques. 

[0029] Le pivot flexible RCC antérieur 10A comporte, entre le premier support 100 et un support rotatif intermédiaire 
20, deux ensembles élastiques antérieurs 11, 21, formés, dans le mode de réalisation des figures, par deux lames 
flexibles antérieures droites 110, 210, de même longueur antérieure LA entre leurs encastrements, définissant deux 
directions linéaires antérieures D1, D2, qui se croisent au niveau de l’axe de pivotement virtuel A, et qui définissent avec 
cet axe de pivotement virtuel A un angle antérieur «A, et dont les ancrages respectifs des deux lames flexibles antérieures 
droites 110, 210, les plus éloignés de l’axe de pivotement virtuel A sont tous deux à une même distance antérieure DA 
de l'axe de pivotement virtuel А. 

[0030] De façon similaire, le pivot flexible RCC postérieur 10P comporte, entre le support rotatif intermédiaire 20, qui 
comporte un troisième ancrage 3 et un quatrième ancrage 4, et la masse pivotante 200, deux ensembles élastiques 
postérieurs 31, 41, formés, dans le mode de réalisation des figures, par deux lames flexibles postérieures droites 310, 
410 de même longueur postérieure LP entre leurs encastrements, définissant deux directions linéaires postérieures D3, 
D4, qui se croisent au niveau de l'axe de pivotement virtuel A, et qui définissent avec cet axe de pivotement virtuel A 
un angle postérieur аР, et dont les ancrages respectifs des deux lames flexibles postérieures droites 310, 410, les plus 
éloignés de l'axe de pivotement virtuel A sont tous deux à une même distance postérieure DP de l'axe de pivotement 
virtuel A. 

[0031] De plus, le mécanisme flexible de guidage en pivotement 10 est plan. 

[0032] L'invention consiste à optimiser l'angle entre les éléments élastiques de chaque pivot flexible RCC, pour que 
le pivot ait une force de rappel élastique linéaire, afin que le résonateur mécanique soit isochrone dans un domaine 
d'amplitude angulaire donné. 

[0033] Selon l'invention, le centre d'inertie de l'ensemble formé par la masse pivotante 200 et toute masse inertielle 
rapportée 201 que porte la masse pivotante 200, comme dans les variantes non limitatives illustrées aux figures 1 et 2, 
est sur l'axe de pivotement virtuel A ou dans son voisinage immédiat, et le résonateur mécanique est isochrone si: 


- l'angle antérieur aA exprimé en degrés est compris entre : 


107+ 5/[(DA/LA)-(2/3)] et 114.5 + 5/[(DA/LA)-(2/3)], 


-  etl'angle postérieur «Р exprimé en degrés est compris entre: 


107+ 5/[(DP/LP)-(2/3)] et 114.5 + 5/[(DP/LP)-(2/3)]. 


[0034] Dans une variante particulière, l'angle antérieur aA et l'angle postérieur «Р sont égaux à un angle commun a. 
Plus particulièrement, cet angle commun a est voisin de 118°. 

[0035] Dans une variante préférée, la distance antérieure DA et la distance postérieure DP sont égales à une distance 
commune D, et la longueur antérieure LA et la longueur postérieure LP sont égales à une longueur commune L. 
[0036] Langle commun a est alors compris entre : 


107+ 5/[(D/L)-(2/3)] et 114.5 + 5/[(D/L)-(2/3)]. 


[0037] La valeur de l'angle о optimum dépend principalement du rapport D/L, mais elle dépend aussi des rayons à 
l'encastrement des lames, du rapport d'aspect de la section des lames, et de l'épaisseur de la couche de SiO2 utilisée 
pour la compensation thermique. 

[0038] Une courbe optimale, pour des valeurs particuliéres de rayons d'encastrement et de rapport d'aspect des 
lames, est représentée en trait plein sur la figure 5, qui montre l'évolution de l'angle « optimal, en fonction du rapport D/L. 
[0039] Naturellement, des valeurs différentes de rayons d'encastrement, et de rapport d'aspect de la section des 
lames, conduisent à des valeurs différentes de l'angle « optimal. Cette plage angulaire est représentée sur la figure 5 
entre les lignes discontinues. 

[0040] Plus particulièrement, l'angle a et le paramètre D/L satisfont la relation: 
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107+5/((D/L)-(2/3)) < a < 11245/((D/L)-(2/3)). 


[0041] Plus particulièrement, dans les variantes illustrées sur les figures, le premier ensemble élastique antérieur 11, 
le deuxiéme ensemble élastique antérieur 21, le premier ensemble élastique postérieur 31, et le deuxiéme ensemble 
élastique postérieur 41 sont constitués chacun d'une lame flexible droite 110, 210, 310, 410. 

[0042] Dans une autre variante non illustrée sur les figures, le premier ensemble élastique antérieur 11, le deuxième 
ensemble élastique antérieur 21, le premier ensemble élastique postérieur 31, et le deuxiéme ensemble élastique 
postérieur 41 comportent chacun une alternance de lames flexibles droites et d'éléments intermédiaires plus rigides 
que ces lames flexibles droites, alignés selon les directions respectives D1, D2, D3, D4. 

[0043] Pour obtenir un résonateur mécanique à haut facteur de qualité, il est avantageux de rapporter un élément 
inertiel 201 à la masse pivotante 200, ou de l'intégrer à celle-ci, et de fixer le premier support 100 rigide à une platine 
ou un pont du mouvement d'horlogerie, ou tout autre élément susceptible d'agir comme support du résonateur à pivot 
flexible, par exemple, de façon non limitative, un élément de liaison d'un diapason, ou encore un élément anti-choc qui 
est autorisé à se déplacer uniquement en cas de choc violent, de façon à diminuer l'accélération subie par le résonateur. 
Naturellement, la partie fixe et la partie mobile représentées ici sont permutables. Cet élément inertiel peut être un 
disque, un anneau tel qu'une serge de balancier tel que visible sur la figure 2, ou un simple bras tel que visible sur la 
figure 1. Il est important que le centre de masse de l'élément inertiel soit sensiblement aligné avec l'axe de pivotement 
virtuel A. 

[0044] Pour éviter des modes propres indésirables, il est avantageux de squeletter le support rotatif intermédiaire 20 
rigide avec des évidements 209, de façon à réduire son inertie, tout en lui conférant une rigidité très supérieure à celle 
des lames flexibles constituant les ensembles élastiques 11, 21, 31, et 41, tel que visible sur les figures 1 à 4. 

[0045] De la même façon, quand les éléments élastiques comportent des éléments intermédiaires plus rigides que 
les lames flexibles droites, ces éléments intermédiaires sont avantageusement également squelettés. 

[0046] Une autre variante avantageuse, concernant tous les modes de réalisation, consiste à agencer les parties 
rigides 100, 20, 200, très proches l'une de l'autre autour de l'axe de pivotement virtuel А, de sorte qu'elles agissent 
comme des butées anti-choc, radiales ou/et angulaires, afin d'empécher une rupture des lames, tel que visible avec les 
surfaces 105, 25, 26, 206, 28, 208, de la figure 4, en particulier les faces obliques 28 et 208 qui contribuent grandement 
à la résistance aux chocs du systéme. Ou encore à équiper certaines des parties rigides avec des bras de limitation 27 
agencés pour coopérer en butée, en cas de choc, avec des surfaces complémentaires 107 que comporte le premier 
support 100, tel que visible sur la figure 4 oü le support rotatif intermédiaire 20 porte de tels bras de limitation 27. 
[0047] L'invention peut être mise en oeuvre avec des lames présentant des épaisseurs variables. L'angle optimum 
entre les lames doit alors étre adapté en conséquence. 

[0048] L'essentiel est de respecter la symétrie de flexibilité par rapport à la bissectrice de l'angle aA, et par rapport à 
l'axe de pivotement virtuel A. 

[0049] L'invention se préte particulierement bien à une exécution monolithique. 

[0050] Dans une réalisation avantageuse, le premier support 100, la masse pivotante 200, et le mécanisme flexible 
de guidage en pivotement 10 forment un ensemble monobloc. Cet ensemble monobloc peut étre réalisé, ou bien par 
usinage classique, ou bien, de facon particuliére et non exhaustive, par des technologies de type « MEMS » ou « LIGA » 
ou impression 3D ou fabrication additive par laser ou similaire, en silicium, quartz, DLC, alliages métalliques, verre, 
rubis, saphir ou autre céramique, ou polyméres, chargés ou non, ou similaire, compensé thermiquement, notamment 
par une croissance locale particuliére de dioxyde de silicium, dans certaines zones de la piéce agencées à cet effet, 
quand cet ensemble monobloc est réalisé en silicium. Naturellement, d'autres matériaux encore sont utilisables, pour 
certains au prix d'une compensation en température. On citera notamment et non limitativement des alliages métalliques 
amorphes ou cristallins. 

[0051] Quand la masse pivotante 200 porte une masse inertielle rapportée 201, le mécanisme flexible de guidage en 
pivotement 10 est avantageusement en silicium, oxydé de façon telle que le mécanisme résonateur 1000 complet, avec 
cette masse inertielle rapportée 201, soit compensé thermiquement. 

[0052] Le mécanisme résonateur d'horlogerie 1000 peut comporter une pluralité de tels mécanismes flexibles de 
guidage en pivotement 10 montés en série, pour augmenter la course angulaire totale, disposés dans des plans paralléles, 
et autour du même axe de pivotement virtuel A, par solidarisation de parties rigides entre elles. Une telle pièce peut être 
formée par assemblage de deux pièces gravées sur un seul niveau, ou bien peut être gravée dans du silicium SOI deux 
niveaux. 

[0053] On peut, avantageusement, utiliser deux mécanismes flexibles de guidage en pivotement en configuration de 
diapason, pour éliminer la réaction au support ; ceci est généralisable à un nombre N de mécanismes flexibles de 
guidage en pivotement. 

[0054] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 2000 comportant au moins un tel mécanisme réso- 
nateur 1000. 
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[0055] Linvention concerne encore une montre 3000 comportant au moins un tel mouvement 2000. 
[0056] L'invention apporte plusieurs avantages: 


-  bonisochronisme, marche indépendante des positions dans le champ de gravité, marche indépendante de l'am- 


plitude; 


- facilité de fabrication, gráce au regroupement des éléments fonctionnels dans un seul plan, réalisable en deux 


dimensions, par gravure en une seule fois dans du silicium ou similaire, ou bien par découpage dans une plaque, 
par électro-érosion, laser, jet d'eau, fabrication additive ou autre 


Revendications 


1. Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) comportant un premier support (100) avec un premier ancrage (1) et un 
deuxiéme ancrage (2) auxquels est fixé un mécanisme flexible de guidage en pivotement (10), qui définit un axe 
de pivotement virtuel (A) autour duquel pivote de facon rotative une masse pivotante (200), et qui comporte au 
moins un pivot flexible RCC antérieur (10A) et un pivot flexible RCC postérieur (10P) montés en série et téte-béche 
l'un par rapport à l'autre autour dudit axe de pivotement virtuel (A), 
ledit pivotflexible RCC antérieur (10A) comportant, entre ledit premier support (100) et un support rotatif intermédiaire 
(20), deux lames flexibles antérieures droites (110, 210) de meme longueur antérieure (LA) entre leurs encastre- 
ments, définissant deux directions linéaires antérieures (D1, D2) qui se croisent au niveau dudit axe de pivotement 
virtuel (A) et qui définissent avec ledit axe de pivotement virtuel (A) un angle antérieur (aA), et dont les ancrages 
respectifs desdites deux lames flexibles antérieures droites (110, 210) les plus éloignés dudit axe de pivotement 
virtuel (A) sont tous deux à une méme distance antérieure (DA) dudit axe de pivotement virtuel (A), 
et ledit pivot flexible RCC postérieur (10P) comportant, entre ledit support rotatif intermédiaire (20), qui comporte 
un troisième ancrage (3) et un quatrième ancrage (4), et ladite masse pivotante (200), deux lames flexibles posté- 
rieures droites (310, 410) de méme longueur postérieure (LP) entre leurs encastrements, définissant deux directions 
linéaires postérieures (D3, D4) qui se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel (A) et qui définissent avec 
ledit axe de pivotement virtuel (A) un angle postérieur (аР), et dont les ancrages respectifs desdites deux lames 
flexibles postérieures droites (310, 410) les plus éloignés dudit axe de pivotement virtuel (A) sont tous deux à une 
méme distance postérieure (DP) dudit axe de pivotement virtuel (A), 
caractérisé en ce que ledit mécanisme flexible de guidage en pivotement (10) est plan, en ce que le centre d'inertie 
de l'ensemble formé par ladite masse pivotante (200) et toute masse inertielle rapportée (201) que porte ladite 
masse pivotante (200 )est sur ledit axe de pivotement virtuel (A) ou dans son voisinage immédiat, 
en ce que ledit angle antérieur (aA) exprimé en degrés est compris entre : 


107+ 5/[(DA/LA)-(2/3)] et 114.5 + 5/[(DA/LA)-(2/3)] 


et en ce que ledit angle postérieur (aP) exprimé en degrés est compris entre : 


107+ 5/[(DP/LP)-(2/3)] et 114.5 + 5/[(DP/LP)-(2/3)]. 


2. Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit angle antérieur 
(aA) et ledit angle postérieur (cP) sont égaux. 


3. Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite longueur antérieure 
(LA) et ladite longueur postérieure (LP) sont égales à une longueur commune (L), et en ce que ladite distance 
antérieure (DA) et ladite distance postérieure (DP) sont égales à une distance commune (D). 


4. Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit angle antérieur 
(aA) et ledit angle postérieur (cP) sont égaux à un angle commun (о), exprimé en degrés, et en ce que ledit angle 
commun (a) et le rapport (D/L) entre ladite longueur commune (L) et ladite distance commune (D) satisfont la 
relation: 107+5/((D/L)-(2/3)) < a < 112*5/((D/L)-(2/3)). 


5. Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ledit angle antérieur 
(aA) et ledit angle postérieur (a P) sont égaux à un angle commun (а), exprimé en degrés, qui est exprimé en fonction 
du rapport (D/L) entre ladite longueur commune (L) et ladite distance commune (D), et qui est égal à 109.5°+ 
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5/[(DIL)-(2/3)]. 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit support 
rotatif intermédiaire (20) est squeletté par des évidements (209) pour minimiser sa masse et éviter des modes 
propres indésirables. 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon l’une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que ledit premier 
support (100), ladite masse pivotante (200), et ledit mécanisme flexible de guidage en pivotement (10) sont agencés 
trés proches les uns des autres autour dudit axe de pivotement virtuel (A) et comportent des surfaces (105, 25, 26, 
206) constituant des butées anti-choc pour empécher une rupture desdites lames flexibles (11, 21, 31, 41). 


Mécanisme résonateur d’horlogerie (1000) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit support rotatif 
intermédiaire (20) comporte des bras de limitation (27) agencés pour coopérer en butée en cas de choc avec des 
surfaces complémentaires (107) que comporte ledit premier support (100). 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 1 à 8, caractérisé en ce que ledit premier 
support (100), ladite masse pivotante (200), et ledit mécanisme flexible de guidage en pivotement (10) forment un 
ensemble monobloc. 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 9, caractérisé en ce que leditensemble monobloc 
est en silicium, compensé thermiquement. 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ladite masse pivotante 
(200) porte une masse inertielle rapportée (201), et en ce que ledit mécanisme flexible de guidage en pivotement 
(10) esten silicium, oxydé pour que ledit mécanisme résonateur (1000) complet avec ladite masse inertielle rapportée 
(201) soit compensé thermiquement. 


Mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce qu'il comporte 
une pluralité de dits mécanismes flexibles de guidage en pivotement (10) montés en série, pour augmenter la course 


angulaire totale, disposés dans des plans paralléles, et autour du méme dit axe de pivotement virtuel (A). 


Mouvement d'horlogerie (2000) comportant au moins un mécanisme résonateur d'horlogerie (1000) selon l'une des 
revendications 1 à 12. 


Montre (3000) comportant au moins un mouvement (2000) selon la revendication 13. 
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(57) L'oscillateur d'horlogerie (1) comprend une ser- 
ge (3), un support (2) et un pivot flexible (4) reliant la 
serge (3) au support (2) pour guider la serge (3) en ro- 
tation par rapport au support (2) autour d'un axe de ro- 
tation virtuel (A). Le pivot flexible (4) est agencé pour 
rappeler élastiquement la serge (3) vers une position de 
repos. Le pivotflexible (4) comprend une premiére paire 
de lames constituée par des première etdeuxiéme lames 
élastiques (4a, 4b) qui s'étendent dans des premier et 
deuxiéme plans paralléles et qui se croisent sans contact 
et une deuxième paire de lames constituée par des troi- 


Fig.2 








siéme et quatriéme lames élastiques (4c, 4d) qui s'éten- 
dent dans des troisiéme et quatriéme plans paralléles 
aux premier et deuxiéme plans et qui se croisent sans 
contact. En vue plane de dessus et lorsque la serge (3) 
estdans sa position de repos, la premiére paire de lames 
(4a, 4b) et la deuxiéme paire de lames (4c, 4d) sont sy- 
métriques par rapport au centre de rotation (O) de la ser- 
ge (3) et le point de croisement (P1) des premiére et 
deuxiéme lames élastiques (4a, 4b) est décalé par rap- 
port au point de croisement (P2) des troisiéme et qua- 
trième lames élastiques (4c, 4d). 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un oscillateur 
d'horlogerie pouvant servir de base de temps dans un 
mouvement horloger mécanique. 

[0002] Plus particulièrement, la présente invention 
concerne un oscillateur d’horlogerie a pivotflexible, c'est- 
à-dire un oscillateur comprenant une serge guidée en 
rotation non pas par un axe physique mais par des lames 
élastiques quirelient la serge à un support et qui définis- 
sent un axe de rotation virtuel. 

[0003] Le pivot flexible utilisé dans la présente inven- 
tion est du type à lames croisées séparées : les lames 
qui relient la serge au support s'étendent dans des plans 
parallèles différents et se croisent sans contact. 

[0004] Des oscillateurs d’horlogerie à lames croisées 
séparées sont décrits dans les demandes de brevet EP 
2 911 012 et WO 2016/096677. Dans l'oscillateur selon 
EP 2 911 012 les lames se croisent aux 7/8ème de leur 
longueur conformément à la théorie développée par W. 
H. Wittrick. Ce croisement des lames aux 7/8eme de leur 
longueur a pour effet de minimiser les déplacements de 
l'axe de rotation virtuel et donc de rendre la fréquence 
de Poscillateur indépendante de l'orientation de la montre 
par rapport à la gravité. La demande de brevet WO 
2016/096677 enseigne quant á elle qu'avec un angle en- 
tre les lames élastiques compris entre 68° et 76^, et de 
préférence égal à 71,2*, le moment résultant de l'action 
des lames peut étre linéaire en fonction de l'angle de 
rotation de la serge, rendant ainsi la fréquence de l'os- 
cillateur indépendante de l'amplitude d'oscillation (iso- 
chronisme). 

[0005] Ces oscillateurs présentent l'inconvénient 
d'une faible tenue aux chocs, la serge ayant tendance à 
pivoter autour d'un axe paralléle à son plan lors de chocs 
verticaux. 

[0006] La présente invention vise à proposer un os- 
cillateur d'horlogerie à lames croisées séparées dont la 
tenue aux chocs est améliorée tout en permettant à l'os- 
cillateur d'avoir une fréquence indépendante des posi- 
tions de la montre et de l'amplitude d'oscillation ou, en 
variante, d'avoir un anisochronisme souhaité pour com- 
penser un défaut apporté par exemple par l'échappe- 
ment. 

[0007] A cette fin il est proposé un oscillateur d'horlo- 
gerie comprenant une serge, un support et un pivot flexi- 
ble reliant la serge au support pour guider la serge en 
rotation parrapportau support autour d'un axe de rotation 
virtuel, le pivot flexible étant agencé pour rappeler élas- 
tiquement la serge vers une position de repos, caracté- 
risé en ce que le pivot flexible comprend une premiére 
paire de lames constituée par des premiére et deuxiéme 
lames élastiques qui s'étendent dans des premier et 
deuxiéme plans paralléles et qui se croisent sans contact 
et une deuxième paire de lames constituée par des troi- 
siéme et quatriéme lames élastiques qui s'étendent dans 
des troisième et quatrième plans parallèles aux premier 
et deuxiéme plans et qui se croisent sans contact, et en 
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ce que, en vue plane de dessus et lorsque la serge est 
dans sa position de repos, la premiére paire de lames et 
la deuxième paire de lames sont symétriques par rapport 
au centre de rotation de la serge et le point de croisement 
des première et deuxième lames élastiques est décalé 
par rapport au point de croisement des troisième et qua- 
trième lames élastiques. 

[0008] La présente invention propose en outre un mou- 
vement horloger et une montre comprenant loscillateur 
tel que défini ci-dessus. 

[0009] D’autres caractéristiques et avantages de la 
présente invention apparaîtront à la lecture de la des- 
cription détaillée suivante faite en référence aux dessins 
annexés dans lesquels : 


- les figures 1 et 2 sont respectivement une vue en 
perspective et une vue plane de dessus d'un oscilla- 
teur d’horlogerie selon un premier mode de réalisa- 
tion de l'invention ; 

- la figure З est une vue plane de dessus d'une zone 
centrale de l'oscillateur d'horlogerie selon le premier 
mode de réalisation ; 

-  lafigure4estundiagramme montrant l'écartde mar- 
che maximum entre les différentes positions de ré- 
férence de l'oscillateur d'horlogerie par rapport à la 
force gravitationnelle en fonction de la position de 
points de croisement de lames élastiques de 
l'oscillateur ; 


- lafigure 5 est un diagramme montrant la marche de 
l'oscillateur d'horlogerie entre des amplitudes d'os- 
cillation de 20? et de 2? en fonction de la distance, 
en vue plane de dessus, entre lesdits points de 
croisement ; 

- |a figure 6 est un dessin schématique montrant un 
oscillateur d'horlogerie selon un deuxieme mode de 
réalisation de l'invention ; 

-  lafigure 7 est une vue en perspective d'unoscillateur 
d'horlogerie selon un troisième mode de réalisation 
de l'invention ; et 

- la figure 8 est une vue en perspective d'un dispositif 
de réglage sur lequel peut étre monté l'oscillateur 
d'horlogerie selon le troisieme mode de réalisation 
de l'invention. 


[0010] En référence aux figures 1 et 2, un oscillateur 
d'horlogerie 1 selon l'invention, pour un mouvement hor- 
loger mécanique destiné à faire partie d'une montre telle 
qu'une montre-bracelet ou une montre de poche, com- 
prend un support 2, une serge 3 et un pivot flexible 4 
formé de lames élastiques 4a à 4d. 

[0011] La serge 3 est typiquement sous la forme d'un 
anneau fermé, comme représenté. 

[0012] Le support 2 est en deux parties, à savoir une 
première partie 2a et une deuxième partie 2b. Le support 
2 est destiné à étre fixé sur un support fixe ou mobile du 
mouvement, typiquement sur le báti du mouvement. Les 
deux parties 2a, 2b du support 2 sont situées dans 
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l'ouverture définie par la serge 3, de manière diamétra- 
lement opposée. 

[0013] Les lames élastiques 4a à 4d relient le support 
2 à la serge 3, cette dernière étant tenue uniquement par 
les lames 4a à 4d. Les lames élastiques 4a à 4d sont au 
nombre de quatre. Elles guident la serge 3 en rotation 
autour d'un axe de rotation virtuel A et tendent à rappeler 
la serge 3 vers une position de repos (position d'équilibre) 
pendant ses oscillations autour de l'axe A. Les lames 
élastiques 4a à 4d s'étendent respectivement dans qua- 
tre plans différents qui sont parallèles au plan de la serge 
3 et perpendiculaires à Гахе de rotation virtuel A. 
[0014] Les lames élastiques 4a à 4d comprennent plus 
particulièrement des première et deuxième lames 4a, 4b 
qui se croisent sans contact et des troisième et quatrième 
lames 4c, 4d qui se croisent sans contact. En vue plane 
de dessus (figures 2 et3) les première et deuxième lames 
4a, 4b, plus précisément leurs fibres neutres, se croisent 
en un point de croisement P1 et les troisième et quatrié- 
me lames 4c, 4d, plus précisément leurs fibres neutres, 
se croisent en un point de croisement P2. Les première 
et deuxième lames 4а, 4b s'étendent de la première par- 
tie 2a du support 2 à la face intérieure de la serge 3. Les 
troisième et quatrième lames 4c, 4d s'étendent de la 
deuxième partie 2b du support 2 à la face intérieure de 
la serge 3. Dans l'exemple illustré, la première lame 4a 
est entre les troisième et deuxième lames 4c, 4b et la 
deuxième lame 4b est entre les première et quatrième 
lames 4a, 4d dans la direction verticale (axiale). L'ordre 
des lames 4a à 4d pourrait toutefois être différent. 
[0015] L’oscillateur 1 est de préférence constitué de 
deux ensembles monolithiques superposés et assem- 
blés. Un premier ensemble monolithique comprend une 
première moitié 3a de la serge 3, une sous-partie 2a’ de 
la première partie 2a du support 2, une sous-partie 2b’ 
de la deuxième partie 2b du support 2 et les première et 
troisième lames 4a, 4c. Un deuxième ensemble monoli- 
thique comprend une deuxième moitié 3b de la serge 3, 
une autre sous-partie 2a" de la première partie 2a du 
support 2, une autre sous-partie 2b" de la deuxième par- 
tie 2b du support 2 et les deuxième et quatrième lames 
4b, 4d. Après avoir superposé les deux ensembles mo- 
nolithiques, les deux sous-parties 2a’, 2a" de la première 
partie 2a du support2 sont fixées l'une à l'autre, de même 
que les deux sous-parties 2b’, 2b" de la deuxième partie 
2b du support 2 et que les deux moitiés 3a, 3b de la serge 
3. L'assemblage est réalisé par exemple par soudage, 
brasage ou collage, de préférence par un soudage par 
thermocompression (thermocompression bonding), un 
soudage eutectique (eutectic bonding) ou une liaison po- 
lymére (polymer bonding). Dans une variante, l’oscilla- 
teur 1 est entièrement monolithique. 

[0016] Loscillateur 1, lorsqu'il est entièrement mono- 
lithique, ou chaque ensemble monolithique 3a, 2a’, 2b’, 
4a, 4c et 3b, 2a", 2b", 4b, 4d est réalisé par exemple en 
silicium ou dans toute autre matiére appropriée selon la 
technique de gravure ¡onique réactive profonde dite 
« DRIE » (Deep Reactive lon Etching), en nickel, alliage 
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de nickel ou toute autre matiére appropriée selon la tech- 
nique LIGA (lithographie, galvanoplastie, moulage), en 
acier, cuivre-béryllium, maillechort ou autre alliage mé- 
tallique par fraisage, par électroérosion ou par impres- 
sion 3D, en verre métallique par moulage, en verre, sa- 
phir ou toute autre matiére appropriée selon la technique 
de micro-structuration laser couplée á une attaque chi- 
mique. 

[0017] Conformément à l'invention, la paire de lames 
constituée par les première et deuxième lames 4a, 4b et 
la paire de lames constituée par les troisième et quatriè- 
me lames dc, 4d sont symétriques l’une de l’autre en vue 
plane de dessus (figures 2 et 3) par rapport au centre de 
rotation O (correspondant à Гахе de rotation virtuel A) 
de la serge 3 lorsque la serge 3 est dans sa position de 
repos. De préférence le centre de rotation O est aussi le 
centre de masse de la serge 3. Le centre de rotation O 
est situé à mi-distance entre les points de croisement 
P1, P2. De préférence, les paires de lames 4a, 4b et 4c, 
4d sont en outre symétriques l’une de l’autre en vue plane 
de dessus par rapportà une droite D passant par le centre 
de rotation O de la serge 3 lorsque la serge 3 est dans 
sa position de repos, comme illustré aux figures 2 et 3. 
[0018] Cet agencement symétrique des paires de la- 
mes 4a, 4b et 4c, 4d confère à l’oscillateur 1 une excel- 
lente tenue aux chocs en ce sens que la serge 3 aura 
tendance à se déplacer verticalement (dans la direction 
de l'axe de rotation virtuel А) en cas de choc vertical 
plutôt qu’en rotation autour d’un axe parallèle au plan de 
l'oscillateur 1. En effet, la résultante des forces appli- 
quées à la serge 3 lors d’un choc vertical passera par le 
centre de masse de la serge 3, les contre-réactions des 
lames 4a à 4d s'exercant de manière symétrique. La fré- 
quence propre de l’oscillateur 1 de méme que l'interac- 
tion entre l'oscillateur 1 etl'échappement du mouvement 
horloger seront dès lors moins perturbées. 

[0019] Cet agencement symétrique rend en outre la 
fréquence de l'oscillateur 1 sensiblement indépendante 
de l'orientation de la montre par rapport au champ gra- 
vitationnel, ceci quelle que soit la position des points de 
croisement P1 et P2 (au moins dans une grande plage). 
A titre d'illustration le diagramme de la figure 4 montre 
l'écart de marche maximum entre les différentes orien- 
tations de référence de l'oscillateur 1 par rapport à la 
gravité en fonction de la position, en pourcentage de la 
longueur de chaque lame 4a à 4d mesurée depuis son 
point de jonction au support 2, des points de croisement 
P1, P2. On peut voir que cet écart de marche est sensi- 
blement nul au moins pour des positions des points de 
croisement P1 et P2 entre 10 et 3096. Les lames élasti- 
ques peuvent donc se croiser à des positions différentes 
de celle (12,796) d'un oscillateur de type Wittrick, en par- 
ticulier à des positions supérieures voire trés supérieures 
à 12,7% qui permettront d'augmenter l'amplitude d'os- 
cillation et/ou de diminuer le diamétre de la serge 3. 
[0020] Selon l'invention, également, la paire de lames 
4a, 4b et la paire de lames 4c, 4d sont décalées en vue 
plane de dessus de sorte que les points de croisement 
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P1, P2 sont eux aussi décalés. Ce décalage des points 
de croisement P1, P2 permet de rendre l’oscillateur 1 
sensiblement isochrone, ou d'obtenir un anisochronisme 
souhaité compensant un défaut d'isochronisme apporté 
par un autre composant du mouvement horloger tel que 
l'échappement. Dans la présente invention on entend 
par « anisochronisme » les variations de la fréquence en 
fonction de l'amplitude d'oscillation de l'oscillateur 1. Plus 
ces variations sont faibles plus l'oscillateur 1 est proche 
de l'isochronisme. 

[0021] Unexemple de courbe d'isochronisme est illus- 
tré à la figure 5. La courbe de la figure 5 représente la 
marche M, en secondes/jour, de l'oscillateur 1 entre une 
amplitude d'oscillation de 20° et une amplitude d'oscilla- 
tion de 2? en fonction de la distance d, en um et en vue 
plane de dessus, entre les points de croisement P1, P2. 
La marche M est définie de la maniére suivante : 


_ T(20°) – T(2°) 


TOY ^ 86400 
où T(20^) est la période de l’oscillateur 1 à une amplitude 
doscillation de 20° et T(2°) est la période de l’oscillateur 
1 à une amplitude d'oscillation de 2°. On constate à la 
figure 5 qu'il existe une valeur de d, désignée par do, qui 
annule la marche M et qui rend donc l'oscillateur 1 iso- 
chrone. Dans l'exemple illustré, cette valeur do est égale 
à 26 um. La courbe de la figure 5 a été obtenue avec 
des points de croisement P1, P2 situés à 3096 de la lon- 
gueur des lames élastiques 4a à 4d. La valeur do varie 
en fonction de la position de ces points de croisement 
P1, P2. Plus les points de croisement P1, P2 sont éloi- 
gnés des points de jonction des lames correspondantes 
4a à 4d au support 2, plus leur décalage doit étre grand. 
[0022] De maniére générale, dans la présente inven- 
tion le décalage entre les points de croisement P1, P2, 
en vue plane de dessus et lorsque la serge 3 est dans 
sa position de repos, est de préférence d'au moins 1 jum, 
de préférence d'au moins 1,2 вт, de préférence d'au 
moins 1,5 jum, de préférence d'au moins 2 km, de pré- 
férence d'au moins 3 рт, de préférence d'au moins 4 
p.m, de préférence d'au moins 5 jum, de préférence d'au 
moins 6 рт, de préférence d'au moins 7 рт, de préfé- 
rence d'au moins 8 jum, de préférence d'au moins 9 um, 
de préférence d'au moins 10 рт, de préférence d'au 
moins 15 рт, de préférence d'au moins 20 um. 

[0023] L’angle a entre les première et deuxième lames 
4a, 4b, respectivement entre les troisième et quatrième 
lames 4c, 4d, en vue plane de dessus et lorsque la serge 
З est dans sa position de repos, esttypiquement compris 
entre 30° et 150°, de préférence compris entre 60° et 
120”, de préférence compris entre 80? et 100? et de pré- 
férence égal à 90°. L'angle de 90° estoptimum en termes 
de résistance aux chocs et d'indépendance de la fré- 
quence par rapport à l'orientation de la montre. Dans la 
présente invention l'angle a a peu d'influence sur l'iso- 
chronisme. 
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[0024] Dans l'exemple des figures 1 à 3 toute la paire 
de lames 4a, 4b est décalée par rapport a la paire de 
lames 4c, 4d. On peut cependant obtenir le décalage 
entre les points de croisement P1, P2 d'une autre ma- 
niére, par exemple en décalant seulement une lame de 
la paire de lames 4a, 4b par rapport à la lame de l’autre 
paire de lames 4c, 4d qui lui est symétrique, comme dans 
l'oscillateur 1” illustré schématiquement à la figure 6. 
Dans l'oscillateur 1’, comme dans l’oscillateur 1 des fi- 
gures 1 à 3, la paire de lames 4c, 4d est symétrique de 
la paire de lames 4a, 4b par rapport au centre de rotation 
O de la serge 3. L’oscillateur 1’ est représenté avec une 
position des points de croisement P1, P2 plus proche 
des points de jonction des lames correspondantes au 
support que dans le mode de réalisation des figures 1 à 3. 
[0025] Selon un autre mode de réalisation de l'inven- 
tion qui peut être combiné aux précédents et qui est il- 
lustré à la figure 7, l'oscillateur, désigné par 1", estagen- 
cé pour permettre un réglage de la position des points 
de croisement P1, P2 afin d'optimiser l'isochronisme 
(marche nulle entre les amplitudes d'oscillation de 20° 
etde 2”, cf. figure 5) malgré les tolérances de fabrication. 
La partie 2a du support 2 depuis laquelle s'étendent les 
première et deuxième lames 4a, 4b est en deux sous- 
parties 24, 2, reliées par un organe élastique 24 et donc 
mobiles l'une parrapport à l'autre. La partie 2b du support 
2 depuis laquelle s'étendent les troisième et quatrième 
lames 4c, 4d est en deux sous-parties 24, 25 mobiles 
l'une par rapport à l'autre et fixées respectivement aux 
deux sous-parties 24, 2, de la partie 2a du support 2. 
Dans ce mode de réalisation, l'ordre des lames 4a à 4d 
dans la direction verticale est différent de celui du mode 
de réalisation illustré aux figures 1 à 3 et, de préférence, 
les deux sous-parties 24, 2, de la partie 2a du support 2, 
l'organe élastique 24, les premiére et deuxiéme lames 
4a, 4b et une premiére moitié 3a de la serge 3 forment 
un premier ensemble monolithique et la partie 2b du sup- 
port 2, les troisième et quatrième lames 4c, 4d et une 
deuxiéme moitié 3b de la serge 3 forment un deuxiéme 
ensemble monolithique, ces deux ensembles monolithi- 
ques étant assemblés l'un à l'autre. 

[0026] Lorgane élastique 24 est un organe de guidage 
concu pour autoriser un déplacement des sous-parties 
24, 2, de la partie 2a du support 2 seulement en trans- 
lation. Dans une variante, il pourrait étre concu pour auto- 
riser un déplacement des sous-parties 24, 2, seulement 
en rotation. ІІ pourrait aussi être supprimé. 

[0027] En pratique, le support 2 peut être monté sur 
un dispositif de réglage. Le dispositif de réglage est par 
exemple à excentrique ou à vis micrométrique associé(e) 
àun coulisseau ou à un systéme à guidage linéaire flexi- 
ble. Un exemple de tel dispositif de réglage est illustré à 
la figure 8. ІІ comprend un coulisseau 5 guidé dans une 
rainure 6 d'un support 7 fixé sur le báti du mouvement 
horloger. La position du coulisseau 5 dans la rainure 6 
peut étre réglée par un excentrique 8. Un ressort de rap- 
pel 9 maintient le coulisseau 5 en appui contre l'excen- 
trique 8. Le coulisseau 5 porte une goupille 10 engagée 
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dans un ou des trous alignés 12 des sous-parties 2,, 24 
du support 2. Le support 7 porte une autre goupille 11 
engagée dans un ou des trous alignés 13 des sous-par- 
ties 22, 2, du support 2. 

[0028] Ainsi, en réglant la position relative des sous- 
parties 24, 2, de la partie 2a du support 2, et avec elle la 
position relative des sous-parties 2,, 2, de la partie 2b 
du support 2, on régle la position des points de croise- 
mentP1, P2. L'assemblage des parties 2a, 2b du support 
2 est tel que la symétrie des paires de lames 4a, 4b et 
Ac, 4d est conservée après le réglage. En d'autres ter- 
mes, les positions respectives des points de croisement 
P1, P2 sont réglées simultanément et symétriquement. 


Revendications 


1. Oscillateur d'horlogerie (1 ; 1’; 1") comprenant une 
serge (3), un support (2) et un pivot flexible (4) reliant 
la serge (3) au support (2) pour guider la serge (3) 
en rotation par rapport au support (2) autour d'un 
axe de rotation virtuel (A), le pivot flexible (4) étant 
agencé pour rappeler élastiquement la serge (3) vers 
une position de repos, caractérisé en ce que le pivot 
flexible (4) comprend une premiére paire de lames 
constituée pardes premiére etdeuxiéme lames élas- 
tiques (4a, 4b) qui s'étendent dans des premier et 
deuxiéme plans paralléles et qui se croisent sans 
contact et une deuxième paire de lames constituée 
par des troisiéme et quatriéme lames élastiques (4c, 
4d) qui s'étendent dans des troisiéme et quatriéme 
plans paralléles aux premier et deuxiéme plans et 
qui se croisent sans contact, et en ce que, en vue 
plane de dessus et lorsque la serge (3) est dans sa 
position de repos, la premiére paire de lames (4a, 
4b) et la deuxiéme paire de lames (4c, 4d) sont sy- 
métriques par rapport au centre de rotation (O) de 
la serge (3) et le point de croisement (P1) des pre- 
miére et deuxiéme lames élastiques (4a, 4b) est dé- 
calé par rapport au point de croisement (P2) des 
troisième et quatrième lames élastiques (4c, 4d). 


2. Oscillateur d’horlogerie (1) selon la revendication 1, 
caractérisé en ce que la première paire de lames 
(4a, 4b) et la deuxième paire de lames (4c, 4d) sont 
également symétriques, en vue plane de dessus et 
lorsque la serge (3) est dans sa position de repos, 
par rapport à une droite (D) passant par le centre de 
rotation (O) de la serge (3). 


3. Oscillateur d'horlogerie (1 ; 1’ ; 1") selon la revendi- 
cation 1 ou 2, caractérisé en ce que le décalage 
des points de croisement (P1, P2) est tel que la mar- 
che entre une amplitude d'oscillation de 20° et une 
amplitude d’oscillation de 2° de l'oscillateur est sen- 
siblement nulle. 


4. Oscillateur d'horlogerie (1; 1; 1") selon l'une quel- 
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10. 


11. 


conque des revendications 1 à 3, caractérisé en ce 
que, en vue plane de dessus et lorsque la serge (3) 
est dans sa position de repos, l'angle (a) entre les 
première et deuxième lames élastiques (4a, 4b) et 
entre les troisième et quatrième lames élastiques 
(4c, 4d) est compris entre 80° et 100° et de préfé- 
rence sensiblement égal à 90°. 


Oscillateur dhorlogerie (1; 1’; 1") selon l’une quel- 
conque des revendications 1 à 4, caractérisé en ce 
que, en vue plane de dessus et lorsque la serge (3) 
est dans sa position de repos, le décalage entre les 
points de croisement (P1, P2) est d'au moins 1 um, 
de préférence d'au moins 1,2 рт, de préférence d'au 
moins 1,5 т, de préférence d'au moins 2 шт, de 
préférence d'au moins 3 шт, de préférence d'au 
moins 4 um, de préférence d'au moins 5 „um, de 
préférence d'au moins 6 jum, de préférence d'au 
moins 7 рт, de préférence d'au moins 8 „um, de 
préférence d'au moins 9 jum, de préférence d'au 
moins 10 um, de préférence d'au moins 15 шт, de 
préférence d'au moins 20 um. 





Oscillateur d'horlogerie (1") selon l'une quelconque 
des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que la 
position des points de croisement (P1, P2) est ré- 
glable. 


Oscillateur d'horlogerie (1") selon la revendication 
6, caractérisé en ce que le support (2) comprend 
une première partie (24, 24) et une deuxième partie 
(25, 25) qui sont mobiles l'une par rapport à l'autre 
et en ce que la position des points de croisement 
(P1, P2) est réglable par un réglage de la position 
relative de ces premiére et deuxiéme parties. 


Dispositif horloger comprenant un oscillateur d'hor- 
logerie (1") selon l'une quelconque des revendica- 
tions 1 à 7 et un dispositif de réglage (5-11) permet- 
tant de régler la position des points de croisement 
(P1, P2). 


Dispositif horloger selon la revendication 8, carac- 
térisé en ce que le dispositif de réglage (5-11) com- 
prend un excentrique de réglage (8) ou une vis mi- 
crométrique de réglage. 


Mouvement horloger comprenant un oscillateur 
d'horlogerie (1 ; 1’; 1") selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 7 ou un dispositif horloger selon 
la revendication 8 ou 9. 


Montre comprenant un mouvement horloger selon 
la revendication 10. 
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Fig.3 
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Fig.5 
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(54) COMPOSANT HORLOGER A PIVOT FLEXIBLE 


(57) Le composant horloger (1) comprend une partie 

mobile (3), un support (2) et un pivot flexible (4) reliant Fig.3 
la partie mobile (3) au support (2) pour guider la partie 
mobile (3) en rotation par rapport au support (2) autour 
d'un axe de rotation virtuel (A). Le pivot flexible (4) est 
agencé pour rappeler élastiquement la partie mobile (3) 
vers une position de repos. Le pivot flexible (4) comprend 
des première, deuxième et troisième lames élastiques 
(4a, 4b, 4c) se croisant sans contact. Les plans médians 
respectifs des lames (4a, 4b, 4c) perpendiculairement à 
『axe de rotation virtuel (A) sont sensiblement parallèles. 
Les plans médians respectifs des première et troisième 
lames (4a, 4c) sont sensiblement symétriques par rap- 
port au plan médian de la deuxième lame (4b). Les pre- 
mière et troisième lames (4a, 4c) ont sensiblement la 
même raideur. Le composant horloger (1) est caractérisé 
en ce que, en vue plane de dessus et lorsque la partie 
mobile (3) est dans sa position de repos, les fibres neu- 
tres respectives des première ettroisième lames (4a, 4c) 
sont sensiblement symétriques par rapport à une droite 
(D) que définit la fibre neutre de la deuxième lame (4b) 
et le point de jonction (4b’) de la deuxième lame (4b) et 
de la partie mobile (3) est situé dans un secteur angulaire 
rentrant défini par les première et troisième lames (4a, 
Ac). Ce composant horloger (1) présente une bonne ré- 
sistance aux chocs. Dans une réalisation particulière le 
composant comprend des ensembles monolithiques su- 
perposés et assemblés, où un ensemble présente des 
trous de fixation qui sont oblongs et s'étendent dans la 
direction de la lame élastique (4b) au repos du même 
ensemble monolithique. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un composant 
horloger tel qu'un oscillateur pouvant servir de base de 
temps dans un mouvement horloger mécanique. 
[0002] Plus particuliérement, la présente invention 
concerne un composant horloger à pivot flexible, c'est- 
à-dire un composant horloger comprenant une partie mo- 
bile guidée en rotation non pas par un axe physique mais 
par des lames élastiques qui relient la partie mobile à un 
support et qui définissent un axe de rotation virtuel. 
[0003] Le pivot flexible utilisé dans la présente inven- 
tion est du type à lames croisées séparées : les lames 
qui relient la partie mobile au support s'étendent dans 
des plans paralléles différents et se croisent sans con- 
tact. 

[0004] Des oscillateurs d'horlogerie à lames croisées 
séparées sont décrits dans les demandes de brevet EP 
2 911 012 et WO 2016/096677. Dans un mode de réali- 
sation particulier illustré à la figure 3 de la demande EP 
2 911 012, l'oscillateur comprend des premiére, deuxié- 
me et troisiéme lames, les premiére et troisieme lames 
étant identiques, les plans médians respectifs des pre- 
miére et troisième lames perpendiculairement à l'axe de 
rotation virtuel semblant symétriques par rapport au plan 
médian de la deuxiéme lame. 

[0005] Ces oscillateurs à lames croisées séparées 
connus présentent l'inconvénient d'une faible tenue aux 
chocs, la partie mobile ayant tendance à pivoter autour 
d'un axe parallele à son plan lors de chocs verticaux. 
[0006] La présente invention vise à proposer un com- 
posant horloger, en particulier un oscillateur, à lames 
croisées séparées dont la tenue aux chocs est améliorée. 
[0007] Accette fin il est proposé un composant horloger 
comprenant une partie mobile, un support et un pivot 
flexible reliant la partie mobile au support pour guider la 
partie mobile en rotation par rapport au support autour 
d'un axe de rotation virtuel, le pivot flexible étant agencé 
pour rappeler élastiquement la partie mobile vers une 
position de repos, le pivot flexible comprenant des pre- 
miére, deuxiéme et troisiéme lames élastiques se croi- 
sant sans contact, les plans médians respectifs desdites 
lames perpendiculairement à l'axe de rotation virtuel 
étant sensiblement paralléles, lesdits plans médians res- 
pectifs des première et troisième lames étant sensible- 
ment symétriques par rapport audit plan médian de la 
deuxième lame, les première et troisième lames ayant 
sensiblement la même raideur, caractérisé en ce que, 
en vue plane de dessus et lorsque la partie mobile est 
dans sa position de repos, les fibres neutres respectives 
des première et troisième lames sont sensiblement sy- 
métriques par rapport à une droite que définit la fibre 
neutre de la deuxième lame et le point de jonction de la 
deuxième lame et de la partie mobile est situé dans un 
secteur angulaire rentrant défini par les première et troi- 
sième lames. 

[0008] La présente invention propose en outre un mou- 
vement horloger et une montre comprenant le compo- 
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sant horloger tel que défini ci-dessus. 

[0009] D'autres caractéristiques et avantages de la 
présente invention apparaîtront à la lecture de la des- 
cription détaillée suivante faite en référence aux dessins 
annexés dans lesquels : 


- la figure 1 est une vue de dessus d'un oscillateur 
d'horlogerie selon un mode de réalisation particulier 
de l'invention ; 

-  lafigure 2 est une vue en perspective de l'oscillateur 
d'horlogerie illustré à la figure 1 ; 

- |a figure 3 est une vue de dessus d'une partie d'un 
oscillateur d'horlogerie selon une variante de l'inven- 
tion. 


[0010] Еп référence aux figures 1 et 2, un oscillateur 
d'horlogerie 1 selon l'invention, pour un mouvement hor- 
loger mécanique destiné à faire partie d'une montre telle 
qu'une montre-bracelet ou une montre de poche, com- 
prend un support 2, une partie mobile ou serge 3 et un 
pivot flexible 4 formé de lames élastiques 4a, 4b, 4c. 
[0011] La serge 3 est typiquement sous la forme d'un 
anneau fermé, comme représenté. 

[0012] Le support 2 est destiné à être fixé sur un sup- 
port fixe ou mobile du mouvement, typiquement sur le 
báti du mouvement. 

[0013] Les lames 4a, 4b, 4c relient le support 2 à la 
serge 3, cette derniére étant tenue uniquement par les- 
dites lames. Les lames 4a, 4b, 4c sont au nombre de 
trois, s'étendent respectivement dans trois plans diffé- 
rents qui sont paralléles au plan de la serge 3 et se croi- 
sent, en vue plane de dessus (figure 1), en un même 
point O qui est de préférence confondu avec le centre 
de masse de la serge 3. Le point O correspond plus pré- 
cisément à l'intersection des fibres neutres des lames 
4a, 4b, 4c. Les lames 4a, 4b, 4c guident la serge 3 en 
rotation autour d'un axe de rotation virtuel A perpendicu- 
laire au plan de la serge 3 et correspondant au point O 
en vue plane de dessus, et tendent à rappeler la serge 
3 vers une position de repos (position d'équilibre) pen- 
dant ses oscillations autour de l'axe A. 

[0014] Dans la direction de l'axe A la lame 4b est située 
entre les lames 4a, 4c. Les lames 4a, 4c ont la méme 
raideur et sont máme typiquement identiques avec no- 
tamment la même épaisseur et la même hauteur. De 
préférence, la lame 4b a la méme raideur que les lames 
4a, 4c voire est identique aux lames 4a, 4c. 

[0015] Conformément à l'invention, les plans médians 
respectifs des lames 4a, 4c perpendiculairement à l'axe 
A sont symétriques par rapport au plan médian de la 
lame 4b. En outre, en vue plane de dessus (figure 1) et 
lorsque la serge 3estdans sa position de repos, les fibres 
neutres respectives des lames 4a, 4c, voire les lames 
4a, 4c elles-mémes, sont symétriques par rapport à la 
droite D dont la fibre neutre de la lame 4b constitue un 
segment, et le point de jonction 4b' de la lame 4b à la 
serge З est situé dans le secteur angulaire rentrant (sec- 
teur d'angle supérieur à 180^, égal à 360? moins l'angle 
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о illustré à la figure 1) défini par les lames 4a, 4c. De 
plus, le plan médian de la lame 4b est de préférence 
confondu avec le plan médian P de la serge 3. 

[0016] Dansla présente invention on entend par « plan 
médian d'une lame » le plan perpendiculaire à l'axe A 
qui passe par le centre de masse de chaque section droi- 
te de la lame et par « plan médian de la serge » le plan 
perpendiculaire à l'axe A qui passe par le centre de mas- 
se de la serge. Dans un exemple de réalisation typique, 
les lames 4a, 4b, 4c ont une section droite rectangulaire 
ou presque rectangulaire. Dans ce cas, le plan médian 
de chaque lame est situé à la moitié de la hauteur de la 
lame. 

[0017] L’agencement des lames 4a, 4b, 4c tel que dé- 
crit ci-dessus confére à l'oscillateur 1 une excellente te- 
nue aux chocs en ce sens que la serge 3 aura tendance 
à se déplacer verticalement (dans la direction de l'axe 
de rotation virtuel A) en cas de choc vertical plutót qu'en 
rotation autour d'un axe paralléle au plan de la serge 3. 
En effet, la résultante des forces de réaction des lames 
4a, 4b, 4c sur la serge 3 lors d'un choc vertical passera 
par le point O plutót que par un point éloigné du centre 
de masse de la serge comme dans les oscillateurs à pivot 
flexible de la technique antérieure. La fréquence propre 
del'oscillateur 1 de même que l'interaction entre l'oscilla- 
teur 1 et l'échappement du mouvement horloger seront 
dés lors moins perturbées. 

[0018] L’oscillateur 1 peut être rendu insensible à la 
gravité, en d'autres termes la fréquence de l'oscillateur 
1 peut être rendue indépendante de la position de la mon- 
tre par rapport au champ gravitationnel, en choisissant 
un point O de croisement des lames 4a, 4b, 4c situé à 
12,796 de la longueur de chaque lame mesurée depuis 
le support 2, selon la théorie développée par W.H. Wit- 
trick. Une telle position du point O minimise les déplace- 
ments de l'axe de rotation virtuel A pendant le fonction- 
nement de l'oscillateur 1. 

[0019] En vue plane de dessus et lorsque la serge 3 
est dans sa position de repos l'angle entre les lames 4a, 
4b, 4c est de préférence égal à 120^, comme dans 
l'exemple représenté. Un tel angle est en effet optimal 
en termes de résistance aux chocs et d'indépendance 
de la fréquence par rapport à l'orientation de la montre. 
Les lames 4a, 4b, 4c peuvent toutefois avoir une répar- 
tition angulaire différente. L'angle « entre les lames 4a, 
4c peut notamment étre compris entre 80? et 160^, et est 
typiquement compris entre 100° et 140°. 

[0020] L’oscillateur 1 peut être constitué de trois en- 
sembles monolithiques superposés et assemblés, cha- 
que ensemble monolithique comprenant un étage 2a, 2b 
ou 2c du support 2, l'une des lames 4a, 4b, 4c et un étage 
3a, 3b ou 3c de la serge 3, comme illustré à la figure 2. 
L'assemblage est réalisé par exemple par soudage, 
brasage ou collage, de préférence par un soudage par 
thermocompression (thermocompression bonding), un 
soudage eutectique (eutectic bonding) ou une liaison po- 
lymére (polymer bonding). Dans une variante, l'oscilla- 
teur 1 est constitué de deux ensembles monolithiques 
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superposés et assemblés, un premier de ces ensembles 
comprenant un étage du support 2, deux des lames 4a, 
4b, 4c et un étage de la serge 3, un deuxième de ces 
ensembles comprenant un étage du support 2, une des 
lames 4a, 4b, 4c et un étage de la serge 3. Dans une 
autre variante, l'oscillateur 1 est entièrement monolithi- 
que. 

[0021] L’oscillateur 1, lorsqu'il est entièrement mono- 
lithique, ou chaque ensemble monolithique en faisant 
partie est réalisé par exemple en silicium ou dans toute 
autre matiére appropriée selon la technique de gravure 
ionique réactive profonde dite DRIE » (Deep Reactive 
lon Etching), en nickel, alliage de nickel ou toute autre 
matiére appropriée selon la technique LIGA (lithogra- 
phie, galvanoplastie, moulage), en acier, cuivre-béryl- 
lium, maillechort ou autre alliage métallique par fraisage, 
par électroérosion ou par impression 3D, en verre mé- 
tallique par moulage, ou en verre, saphir ou toute autre 
matiére appropriée selon la technique de micro-structu- 
ration laser couplée á une attaque chimique. L'oscillateur 
1, lorsqu'il est entièrement monolithique, ou chaque en- 
semble monolithique en faisant partie peut être couvert 
totalement ou partiellement d'un revêtement, par exem- 
ple d’un revêtement d'oxyde de silicium dans le cas d'un 
oscillateur ou ensemble monolithique en silicium. 
[0022] Des trous 5 sont pratiqués à travers le support 
2 pour permettre sa fixation, au moyen d'éléments de 
fixation tels que vis ou goupilles, sur un support fixe ou 
mobile du mouvement, typiquement le báti dudit mouve- 
ment. 

[0023] De préférence, lorsque l'oscillateur 1 est cons- 
titué de plusieurs ensembles monolithiques superposés 
et assemblés, les étages de la serge 3 sont assemblés 
les uns aux autres par l'une des techniques (soudage, 
brasage ou collage) mentionnées plus haut et les étages 
du support 2 sont aussi assemblés les uns aux autres 
par l'une desdites techniques. Les étages du support 2 
peuvent aussi ne pas étre fixés les uns aux autres avant 
le montage du support 2 sur ledit support fixe ou mobile. 
1$ sont alors tenus ensemble par les éléments de fixation 
qui traversent les trous 5, chacun des trous 5 étantformé 
de trous alignés pratiqués respectivement dans les éta- 
ges du support 2. 

[0024] La figure 3 montre l'ensemble monolithique 
central d'une variante de l'oscillateur 1, oscillateur qui 
est formé ici de trois ensembles monolithiques superpo- 
Sés et assemblés comme dans l'exemple des figures 1 
et 2. Cet ensemble monolithique central comprend un 
étage central 2b du support 2, la lame 4b et un étage 
central 3b de la serge 3, les deux autres ensembles mo- 
nolithiques, supérieur et inférieur, étant identiques aux 
ensembles 2a, 3a, 4a et 2c, 3c, 4c de l'exemple des fi- 
gures 1 et 2. Dans la variante de la figure 3, les trous 5b 
pratiqués dans l'étage central 2b du support 2 et destinés 
à étre traversés par lesdits éléments de fixation sont 
oblongs et s'étendent dans la direction de la lame 4b au 
repos. Ces trous oblongs 5b offrent à cet étage central 
2b un degré de liberté en translation par rapport aux éta- 
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ges supérieur et inférieur du support 2 lors du montage 
du support 2 sur ledit support fixe ou mobile, l'étage cen- 
tral 2b étant ensuite tenu par serrage entre les étages 
supérieur et inférieur. De la sorte, on peut corriger des 
imprécisions de fabrication et/ou d'assemblage et éviter 
le risque que le système devienne hyperstatique. On peut 
aussi monter le support 2 de telle manière que le degré 
de liberté en translation de l'étage central 2b soit conser- 
vé pendant le fonctionnement de l'oscillateur 1. 

[0025] Dans des variantes, c'est l'étage supérieur 2a 
ou l'étage inférieur 2c du support 2 qui comporte les trous 
oblongs. Ce principe de donner à l'un des étages du sup- 
port 2 un degré de liberté en translation peut aussi s'ap- 
pliquer dans le cas oü l'oscillateur est constitué de deux 
ensembles monolithiques superposés et assemblés, ce- 
lui des deux ensembles monolithiques n'ayant qu'une 
lame présentant alors les trous oblongs. 

[0026] La présente invention est applicable à d'autres 
composants horlogers qu'un oscillateur, par exemple à 
une ancre d'échappement, à une bascule ou à un levier. 
En évitant ou atténuant le pivotement de la partie mobile 
du composant autour d'un axe paralléle à son plan lors 
d'un choc vertical, cette partie mobile pourra plus facile- 
ment continuer à coopérer avec son organe partenaire. 


Revendications 


1. Composant horloger (1) comprenant une partie mo- 
bile (3), un support (2) et un pivot flexible (4) reliant 
la partie mobile (3) au support (2) pour guider la par- 
tie mobile (3) en rotation par rapport au support (2) 
autour d'un axe de rotation virtuel (A), le pivot flexible 
(4) étant agencé pour rappeler élastiquement la par- 
tie mobile (3) vers une position de repos, le pivot 
flexible (4) comprenant des premiére, deuxiéme et 
troisième lames élastiques (4a, 4b, 4c) se croisant 
sans contact, les plans médians respectifs desdites 
lames perpendiculairement à l'axe de rotation virtuel 
(A) étant sensiblement paralléles, lesdits plans mé- 
dians respectifs des première et troisième lames (4a, 
4c) étant sensiblement symétriques par rapport audit 
plan médian de la deuxiéme lame (4b), les premiére 
et troisième lames (4a, 4c) ayant sensiblement la 
méme raideur, caractérisé en ce que, en vue plane 
de dessus et lorsque la partie mobile (3) est dans sa 
position de repos, les fibres neutres respectives des 
première et troisième lames (4a, 4c) sont sensible- 
ment symétriques par rapport à une droite (D) que 
définit la fibre neutre de la deuxiéme lame (4b) et le 
point de jonction (4b’) de la deuxième lame (4b) et 
de la partie mobile (3) est situé dans un secteur an- 
gulaire rentrant défini par les première et troisième 
lames (4a, 4c). 


2. Composanthorloger (1) selon la revendication 1, ca- 
ractérisé en ce que, en vue plane de dessus et lors- 
que la partie mobile (3) est dans sa position derepos, 
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10. 


les premiére, deuxiéme et troisiéme lames (4a, 4b, 
4c) se croisent en un point (O) situé á environ 12,7% 
de la longueur de chaque lame mesurée depuis le 
support (2). 


Composant horloger (1) selon la revendication 1 ou 
2, caractérisé en ce que, en vue plane de dessus 
et lorsque la partie mobile (3) est dans sa position 
de repos, l'angle (о) entre les premiere et troisième 
lames (4a, 4c) est compris entre 80° et 160°, de pré- 
férence entre 100° et 140°. 


Composant horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 3, caractérisé еп ce que, en vue 
plane de dessus et lorsque la partie mobile (3) est 
dans sa position de repos, l'angle (о) entre les pre- 
miére et troisiéme lames (4a, 4c) est d'environ 120°. 


Composant horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 4, caractérisé en ce que la 
deuxième lame (4b) a sensiblement la même raideur 
que les première et troisième lames (4a, 4c). 


Composant horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit 
plan médian de la deuxième lame (4b) est sensible- 
ment confondu avec le plan médian de la partie mo- 
bile (3). 


Composant horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 6, caractérisé en ce que, en vue 
plane de dessus et lorsque la partie mobile (3) est 
dans sa position de repos, les première, deuxième 
et troisième lames (4a, 4b, 4c) se croisent en un 
point (О) qui est sensiblement confondu avec le cen- 
tre de masse de la partie mobile (3). 


Composant horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 7, caractérisé en ce qu’il com- 
prend des ensembles monolithiques superposés et 
assemblés, chaque ensemble monolithique com- 
prenant un étage (2a, 2b, 2c) du support (2), un étage 
(3a, 3b, 3c) de la partie mobile (3) et au moins une 
des lames élastiques (4a, 4b, 4c). 


Composant horloger (1) selon la revendication 8, ca- 
ractérisé en ce que chaque étage (2a, 2b, 2c) du 
support (2) présente des trous (5) permettant au sup- 
port (2) d'être traversé par des éléments de fixation 
pour fixer le composant horloger (1) dans un mou- 
vement horloger. 


Composant horloger selon la revendication 9, ca- 
ractérisé en ce que les trous (5b) de l'étage (2b) du 
support (2) de l'un des ensembles monolithiques 
sont oblongs et s'étendent dans la direction de la 
lame élastique (4b) au repos du méme ensemble 
monolithique. 


11. 


12. 


13. 


14. 
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Composant horloger (1) selon la revendication 10, 
caractérisé en ce qu'il comprend des premier, 
deuxiéme ettroisiéme dits ensembles monolithiques 
eten ce que ledit un des ensembles monolithiques 
est le deuxiéme ensemble monolithique, situé entre 
les premier et troisieme ensembles monolithiques. 


Composant horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 11, caractérisé en ce qu'il est 
un oscillateur, une ancre, une bascule ou un levier. 


Mouvement horloger comprenant un composant 
horloger (1) selon l’une quelconque des revendica- 
tions 1 à 12. 


Montre comprenant un composant horloger (1) selon 
l’une quelconque des revendications 1 à 12. 
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Fig.1 
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Fig.3 
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(54 PROCEDE DE FABRICATION D'UN OSCILLATEUR A PIVOT FLEXIBLE 


(57) Le procédé de fabrication concerne un oscilla- 

teur (1) à pivot flexible d'une fréquence prédéterminée. Fig.1 
L'oscillateur (1) à pivot flexible comprend un support (2), 
un pivot flexible (4) et une serge (3) suspendue au sup- 
port (2) par le pivot flexible (4). Le pivot flexible (4) est 
agencé pour guider la serge (3) en rotation par rapport 
au support (2) et rappeler élastiquementla serge (3) dans 
une position de repos. Le procédé comprend les étapes 
suivantes : 

a) former un oscillateur à pivot flexible comprenant le 
support (2), le pivot flexible (4) et la serge (3) mais ayant 
des dimensions différentes des dimensions nécessaires 
pour obtenir l'oscillateur à pivot flexible d'une fréquence 
prédéterminée ; 

b) mesurer la fréquence de l'oscillateur formé lors de 
l'étape a) ; 

C) à partir de la mesure effectuée à l'étape b), calculer 
au moins une épaisseur de matériau à ajouter, à retirer 
ou à modifier sur l'oscillateur formé lors de l'étape a) pour 
obtenir ledit oscillateur à pivot flexible d'une fréquence 
prédéterminée ; 

d) à partir du calcul effectué à l'étape c), modifier l'os- 
cillateur formé lors de l'étape a) afin d'obtenir ledit os- 
cillateur à pivot flexible d'une fréquence prédéterminée. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne la fabrication 
d'un oscillateur à pivot flexible, notamment d’un oscilla- 
teur destiné à servir de base de temps dans un mouve- 
ment horloger. 

[0002] Des oscillateurs à pivotflexible pour l'horlogerie 
ont été décrits dans les documents EP 2911012, EP 
2998800, WO 2016/096677 et WO 2017/055983. Ils 
comprennent un support, permettant de fixer l'oscillateur 
sur un báti fixe ou mobile, un pivot flexible et une serge 
suspendue au support par le pivot flexible. Le pivot flexi- 
ble est constitué de lames élastiques agencées pour gui- 
der la serge en rotation par rapport au support et rappeler 
élastiquement la serge dans une position de repos. 
[0003] Les oscillateurs à pivot flexible, en particulier 
lorsqu'ils sont monobloc, sont généralement fabriqués 
par des techniques de microfabrication telles que la gra- 
vure d'une plaquette de silicium. On constate néanmoins 
une dispersion géométrique entre les oscillateurs de dif- 
férentes plaquettes et méme entre les oscillateurs d'une 
méme plaquette. Cette dispersion se traduit en une va- 
riation de la fréquence d'oscillation d'un oscillateur à 
l'autre. 

[0004] Le but de la présente invention est de remédier 
ou au moins atténuer cet inconvénient en proposant un 
procédé de fabrication d'un oscillateur à pivot flexible 
dont les dimensions sont suffisamment précises pour ne 
pas nécessiter de retouche. 

[0005] A cette fin, il est prévu un procédé selon la re- 
vendication 1. 

[0006] D'autres caractéristiques et avantages de la 
présente invention apparaítront à la lecture de la des- 
cription détaillée suivante faite en référence aux dessins 
schématiques annexés dans lesquels : 


- la figure 1 est une vue plane de dessus d'un oscilla- 
teur à pivot flexible auquel se rapporte l'invention ; 

- la figure 2 montre les différentes étapes du procédé 
selon l'invention ; 

- les figures За 5 montrent une section droite d'une 
lame élastique de l'oscillateur à pivot flexible à dif- 
férents moments lors de la mise en oeuvre du pro- 
cédé selon l'invention. 


[0007] Comme illustré à la figure 1, l'invention se rap- 
porte à un oscillateur 1 à pivot flexible. L'oscillateur 1 
comprend un support ou partie de fixation 2, permettant 
de fixer l'oscillateur 1 à un báti fixe ou mobile d'un mou- 
vement horloger. Le support 2 peut étre en une partie, 
comme représenté, ou en deux parties séparées comme 
décrit dans la demande de brevet WO 2017/055983. 
L'oscillateur 1 comprend aussi une serge 3 suspendue 
au support 2 par un pivot flexible 4. 

[0008] Le pivot flexible 4 est constitué de lames élas- 
tiques 4a, 4b, au nombre de deux dans l'exemple repré- 
senté. Chaque lame élastique 4a, 4b relie le support 2 à 
la serge 3. Dans l'exemple représenté, les lames élasti- 
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ques 4a, 4b se croisent en un point O. Elles peuvent se 
croiser sans contact, les deux lames 4a, 4b s'étendant 
alors dans deux plans parallèles différents, ou se croiser 
avec contact, les deux lames 4a, 4b s'étendantalors dans 
le méme plan. Le premier cas, correspondant á un pivot 
flexible de type « á lames croisées séparées », est pré- 
féré au second (« lames croisées non séparées ») car il 
permet une plus grande course angulaire de la serge 3 
par rapport au support 2. Dans une autre variante, non 
représentée, le pivot flexible 4 pourrait être du type à 
centre de rotation déporté dit « RCC » (Remote Center 
Compliance). 

[0009] Dans tous les cas, le pivot flexible 4 définit un 
axe de rotation virtuel passant typiquement par le centre 
de la serge 3 et autour duquel la serge 3 pivote par rapport 
au support 2. Le pivotflexible 4 guide ainsi les oscillations 
de la serge 3 par rapport au support 2. Il produit en outre 
un couple de rappel élastique dès que la serge 3 s'écarte 
d'une position de repos. 

[0010] La serge 3 est typiquement sous la forme d’un 
anneau continu, comme représenté, mais elle peut en 
variante être interrompue. 

[0011] La fréquencef de l'oscillateur 1 est donnée par 
la formule suivante : 


1 K 


f = (1 


2m 


oü K est la raideur du pivot flexible 4 et | est le moment 
d'inertie de la serge 3. 

[0012] La raideur K dépend du type du pivot flexible 4. 
Pour un pivotflexible de type à lames croisées séparées, 
elle répond à la formule : 


1 he? 
K = -.E.— 
6 L 


où E est le module delasticite du matériau utilisé, h est 
la hauteur de chaque lame (dimension dans la direction 
de l'axe de rotation), е est l'épaisseur de chaque lame 
et L est la longueur de chaque lame. Pour un pivotflexible 
de type à lames croisées non séparées, la raideur K ré- 
pond à la formule : 


2 he? 
K = -.E.— 
3 L 


où les paramètres E, h, e et L sont les mêmes que ci- 
dessus. Enfin, pour un pivot flexible de type RCC, la rai- 
deur K répond à la formule : 
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ou les paramétres E, h, e et L sont les mémes que ci- 
dessus et p est la distance entre le point de croisement 
fictif des lames et l'extrémité de chaque lame la plus pro- 
che de ce point de croisement. 

[0013] Les formules ci-dessus peuvent en outre être 
adaptées à des pivots flexibles dont les lames ont une 
section variable. Ainsi, par exemple, dans le cas d'un 
pivotflexible à lames croisées séparées la raideur K peut 
s'exprimer de la manière suivante : 


K = 1 


Е 
g' 1 
I; POR 


Le moment d'inertie | de la serge 3 est, lui, donné par la 
formule : 


1 = т.т? 


où т est la masse de la serge etrestle rayon de giration 
de la serge. 

[0014] Le procédé selon l'invention va maintenant être 
décrit en référence à la figure 2. 

[0015] Aune première étape E1, l'oscillateur 1 est for- 
mé mais dans des dimensions qui sont différentes des 
dimensions nécessaires pour obtenir une fréquence 
d'oscillation prédéterminée de la serge 3 par rapport au 
support 2. 

[0016] Al'étape E1, soit toutes les dimensions (notam- 
ment hauteur h, épaisseur e et longueur L des lames 4а, 
4b, hauteur et épaisseur de la serge 3) sont différentes 
des dimensions permettant d'obtenir la fréquence d'os- 
cillation prédéterminée, soit une partie seulement de ces 
dimensions sont différentes des dimensions permettant 
d'obtenir la fréquence d'oscillation prédéterminée. 
[0017] L'étape E1 est réalisée de préférence par gra- 
vure d'une plaquette de matériau. Plusieurs oscillateurs 
peuvent étre réalisés simultanément sur une méme pla- 
quette. La gravure peut étre une gravure ionique réactive 
profonde (DRIE), une gravure chimique, une gravure par 
faisceaux d'ions focalisés (FIB) ou une gravure par laser, 
par exemple. Le matériau peut étre homogéne ou com- 
posite. ІІ est par exemple à base de silicium, de verre ou 
de céramique. Préférentiellement, le matériau à base de 
silicium est du silicium monocristallin quelle que soit son 
orientation cristalline, du silicium monocristallin dopé 
quelle que soit son orientation cristalline, du silicium 
amorphe, du silicium poreux, du silicium polycristallin, du 
nitrure de silicium, du carbure de silicium, du quartz quel- 
le que soit son orientation cristalline ou de l'oxyde de 
silicium. 

[0018] Toutefois, on peut utiliser d'autres matériaux, 
comme des matériaux à base de métal ou d'alliage, et 
d'autres techniques de fabrication, comme la croissance 
galvanique ou la croissance par dépót chimique en phase 
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gazeuse. 
[0019] L’oscillateur 1 formé à l'étape E1 est typique- 
ment monobloc. ІІ peut néanmoins être en plusieurs par- 
ties superposées et assemblées, comme décrit dans la 
demande de brevet EP 2998800. 

[0020] Parmi les techniques mentionnées ci-dessus, 
la plus précise est la gravure ionique réactive profonde. 
Des phénomènes qui interviennent pendant la gravure 
ou entre deux gravures successives peuvent néanmoins 
induire des variations géométriques. 

[0021] Aune deuxième étape E2, la fréquence de l'os- 
cillateur formé à l'étape ЕЛ est mesurée par des moyens 
de mesure classiquement utilisés dans l'horlogerie. La 
mesure peut être effectuée alors que l'oscillateur est en- 
core attaché à sa plaquette de gravure ou sur l'oscillateur 
préalablement détaché de la plaquette, sur l'ensemble 
ou sur un échantillon des oscillateurs encore attachés à 
la plaquette ou préalablement détachés de la plaquette. 
L'étape E2 peut consister à déterminer une fréquence 
moyenne d'un échantillon représentatif ou de l'ensemble 
des oscillateurs formés sur une même plaquette. 
[0022] А une troisième étape ЕЗ est calculée, à l'aide 
des formules précitées, une épaisseur de matériau à 
ajouter sur tout ou partie de l'oscillateur formé à l'étape 
E1 ou aretirer de tout ou partie de l'oscillateur formé à 
l'étape E1, pour obtenir la fréquence d'oscillation prédé- 
terminée. 

[0023] On déduit en effet des formules précitées que 
l'on peut augmenter la fréquence f en augmentant la rai- 
deur K du pivot flexible 4 et/ou en diminuant le moment 
d'inertie | de la serge 3, et inversement que l'on peut 
diminuer la fréquence f en diminuant la raideur K du pivot 
flexible 4 et/ou en augmentant le moment d'inertie | de 
la serge 3. La raideur K du pivot flexible 4 peut étre aug- 
mentée en augmentant la section (hauteur h et/ou épais- 
Seur e) des lames 4a, 4b et/ou en diminuant la longueur 
L des lames 4a, 4b, et peut étre diminuée en diminuant 
la section (hauteur h et/ou épaisseur e) des lames 4a, 
4b et/ou en augmentant la longueur L des lames 4a, 4b. 
Le moment d'inertie | de la serge 3 peut étre augmenté 
en augmentant la masse m et/ou le rayon de giration r 
de la serge 3, et peut étre diminué en diminuant ladite 
masse m et/ou ledit rayon de giration r. 

[0024] Dès lors, si à l'étape E1 on a choisi des dimen- 
sions quirendentla fréquencef supérieure à lafréquence 
prédéterminée, on calcule à l'étape E3 une épaisseur de 
matériau à ajouter ou retirer qui permette de diminuer la 
fréquence f pour qu'elle atteigne la fréquence prédéter- 
minée. Par analogie, si à l'étape E1 on a choisi des di- 
mensions qui rendent la fréquence f inférieure à la fré- 
quence prédéterminée, on calcule à l'étape E3 une 
épaisseur de matériau à ajouter ou retirer qui permette 
d'augmenter la fréquence f pour qu'elle atteigne la fré- 
quence prédéterminée. 

[0025] L'épaisseur de matériau calculée peut être une 
épaisseur à ajouter ou retirer de maniére homogéne sur 
toute la surface externe de l'oscillateur, une épaisseur à 
ajouter ou retirer de maniére non homogéne sur toute la 
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surface externe de l'oscillateur, une épaisseur á ajouter 
ou retirer de manière homogène seulement sur une par- 
tie de la surface externe de l’oscillateur ou une épaisseur 
à ajouter ou retirer de manière non homogène seulement 
sur une partie de la surface externe de l'oscillateur. 
[0026] Par exemple, l'ajout ou le retrait de matériau 
peut étre prévu pour faire varier uniquement la hauteur 
hdes lames 4a, 4b dupivotflexible 4, uniquement l'épais- 
seur e des lames 4a, 4b ou à la fois la hauteur h et l'épais- 
seur e. ll en va de même pour la serge 3. On peut aussi 
ajouter ou retirer du matériau sur le support 2 et/ou sur 
la serge 3 pour faire varier la longueur L des lames 4a, 4b. 
[0027] Onnotera en particulier qu'un ajout de matériau 
sur le pivot flexible 4 augmentera sa raideur donc la fré- 
quence, alors qu'un enlévement de matériau sur le pivot 
flexible 4 diminuera sa raideur donc la fréquence. Un 
ajout homogéne de matériau sur toute la surface externe 
de la serge 3 augmentera le moment d'inertie donc di- 
minuera la fréquence, alors qu'un enlévement homogé- 
ne de matériau sur toute la surface externe de la serge 
3 diminuera le moment d'inertie donc augmentera la fré- 
quence. Les effets d'un ajout ou d'un retrait de matériau 
sur le pivot flexible 4 et sur la serge 3 sont donc opposés 
mais d'ampleurs différentes, si bien qu'on peut obtenir 
la fréquence prédéterminée méme avec l'ajout ou le re- 
trait d'une épaisseur de matériau homogéne sur toute la 
surface externe de l'oscillateur. 

[0028] A l'étape suivante E4, l'épaisseur de matériau 
calculée à l'étape E3 est, selon le cas, ajoutée ou retirée 
de l'oscillateur formé à l'étape E1. 

[0029] Dans une variante de l'invention, à l'étape E3 
une épaisseur de matériau à ajouter sur le pivot flexible 
4 et une épaisseur de matériau à retirer de la serge 3 
pour obtenir la fréquence prédéterminée sont calculées, 
ou inversement une épaisseur de matériau à retirer du 
pivot flexible 4 et une épaisseur de matériau à ajouter 
sur la serge 3 sont calculées, et ces épaisseurs sont, 
selon le cas, ajoutées ou retirées dans les zones de l'os- 
cillateur concernées à l'étape E4. 

[0030] Lorsque l'oscillateur 1 est à base de silicium et 
que du matériau doit étre retiré à l'étape E4, l'étape E4 
comprend de préférence une premiére étape consistant 
à oxyder l'oscillateur 1 afin de transformer l'épaisseur de 
matériau à base de silicium à retirer en dioxyde de sili- 
cium, et une deuxiéme étape consistant à retirer la cou- 
che d'oxyde de silicium ainsiformée. Comme montré aux 
figures 3 à 5, qui illustrent une section droite de l'une des 
lames 4a, 4b, l'oscillateur présente aprés oxydation (fi- 
gure 4) une àme 5 en matériau à base de silicium dont 
les dimensions sont inférieures aux dimensions corres- 
pondantes h, e de l'oscillateur avant oxydation (figure 3), 
cette ame 5 étant recouverte d'une couche 6 d'oxyde de 
silicium. Aprés enlévement de la couche 6 (figure 5), on 
obtient donc un oscillateur de dimensions réduites. 
[0031] Loxydation peut être réalisée thermiquement, 
par exemple entre 800 et 1200*C sous atmosphére oxy- 
dante à l'aide de vapeur d'eau ou de gaz de dioxygéne. 
Elle peut étre réalisée de maniére localisée sur l'oscilla- 
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teur, par exemple uniquement sur le pivot flexible 4 ou 
sur la serge 3, au moyen de masques tels que des mas- 
ques en nitrure. L'oxyde formé sur le matériau á base de 
silicium peut étre retiré par un bain chimigue comportant 
par exemple de l'acide fluorhydrique. 

[0032] D'autres méthodes peuvent être mises en 
oeuvre pour retirer, de manière localisée ou non, du ma- 
tériau à l'étape E4, comme la gravure chimique ou la 
gravure laser. Dans le cas d’un oscillateur fabriqué en 
verre, le retrait de matériau peut aussi être obtenu par le 
procédé FEMTOPRINT® consistant à changer les pro- 
priétés du verre au moyen d’un laser femtoseconde et à 
ensuite soumettre le verre à une opération de gravure 
chimique humide. 

[0033] Pour ajouter du matériau à l'étape E4, de ma- 
nière localisée ou non, différentes méthodes sont possi- 
bles telles que l'oxydation thermique, la croissance gal- 
vanique, le dépôt physique en phase vapeur, le dépôt 
chimique en phase vapeur, le dépôt en couche atomique 
ou toute autre méthode additive. On peut par exemple 
réaliser un dépôt chimique en phase vapeur permettant 
de former du polysilicium sur l'oscillateur 1 en silicium 
monocristallin. 

[0034] En alternative à l'ajoutou au retrait de matériau, 
on peut à l'étape E4 modifier une épaisseur de matériau 
calculée à l'étape E3 sans que cela modifie nécessaire- 
ment les dimensions de l'oscillateur. On peut notamment 
modifier la structure selon une profondeur prédéterminée 
de tout ou partie de la surface externe de l'oscillateur. A 
titre d'exemple, si du silicium amorphe est utilisé pour 
former l'oscillateur, il peut étre prévu de le cristalliser se- 
lon une profondeur prédéterminée pour former une ame 
en silicium amorphe recouverte d'une couche de silicium 
polycristallin afin d'obtenir la fréquence d'oscillation pré- 
déterminée. 

[0035] Dans une autre variante, on peut à l'étape E4 
modifier la composition selon une profondeur prédéter- 
minée de tout ou partie de la surface externe de l'oscilla- 
teur. A titre d'exemple, si un silicium monocristallin ou 
polycristallin est utilisé pour former l'oscillateur, il peut 
étre prévu de le doper ou d'y diffuser des atomes inters- 
titiels ou de substitution selon une profondeur prédéter- 
minée pour former une ame en silicium monocristallin ou 
polycristallin recouverte d'une couche dopée ou diffusée 
à l'aide d'atomes différents du silicium afin d'obtenir la 
fréquence d'oscillation prédéterminée. 

[0036] Oncomprend que ces deux dernières variantes 
permettent notamment de modifier le module d'élasticité 
du matériau constituant le pivot flexible 4 et donc la fré- 
quence de l'oscillateur. Ces deux variantes peuvent étre 
combinées aux variantes précédentes, c'est-à-dire no- 
tamment que l'on peut retirer ou ajouter une épaisseur 
de matériau sur une partie de l'oscillateur, par exemple 
sur le pivot flexible 4 ou la serge 3, et modifier une épais- 
Seur de matériau sur une autre partie de l'oscillateur, par 
exemple sur la serge 3 ou le pivot flexible 4 respective- 
ment. 


[0037] Letape E4 peut finir le procédé selon l'inven- 
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tion. Toutefois, après l'étape Ed, les étapes Е2, ЕЗ et ЕЛ 
peuvent être répétées une ou plusieurs fois pour affiner 
la qualité dimensionnelle de l'oscillateur. 

[0038] Quelle que soit la variante choisie, la présente 
invention permet d'obtenir une trés haute précision di- 
mensionnelle pour l'oscillateur et donc de garantir une 
fréquence d'oscillation plus précise. 

[0039] Après l'étape Ed, l’oscillateur peut aussi être 
traité pour améliorer certaines de ses propriétés et ca- 
ractéristiques. On peut par exemple le traiter pour le ren- 
dre moins sensible aux variations thermiques, c'est-à- 
dire pour que la raideur de son pivot flexible 4 voire sa 
fréquence ne varie pas ou peu en fonction de la tempé- 
rature. Pour ce faire, dans le cas d'un oscillateur en sili- 
cium, une couche d'un matériau présentant un coefficient 
thermique du module d'élasticité de signe opposé à celui 
du silicium peut étre formée sur tout l'oscillateur ou au 
moins sur son pivot flexible 4. Cette couche est typique- 
ment en oxyde de silicium. Elle peut étre formée par oxy- 
dation thermique. 


Revendications 


1. Procédé de fabrication d'un oscillateur (1) à pivot 
flexible d'une fréquence prédéterminée, l'oscillateur 
(1) à pivot flexible comprenant un support (2), un 
pivot flexible (4) et une serge (3) suspendue au sup- 
port (2) par le pivot flexible (4), le pivot flexible (4) 
étant agencé pour guider la serge (3) en rotation par 
rapport au support (2) et rappeler élastiquement la 
serge (3) dans une position de repos, le procédé 
comprenant les étapes suivantes : 


8) former un oscillateur à pivot flexible compre- 
nant ledit support (2), ledit pivot flexible (4) et 
ladite serge (3) mais ayant des dimensions dif- 
férentes des dimensions nécessaires pour ob- 
tenir ledit oscillateur à pivot flexible d'une fré- 
quence prédéterminée, 

b) mesurer la fréquence de l'oscillateur formé 
lors de l'étape a), 

C) à partir de la mesure effectuée à l'étape b), 
calculer au moins une épaisseur de matériau à 
ajouter, à retirer ou à modifier sur l'oscillateur 
formé lors de l'étape a) pour obtenir ledit oscilla- 
teur à pivot flexible d'une fréquence prédétermi- 
née, 

d)à partir du calcul effectué à l'étape c), modifier 
l'oscillateur formé lors de l'étape a) afin d'obtenir 
ledit oscillateur à pivot flexible d'une fréquence 
prédéterminée. 


2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
qu'à l'étape d) seul le pivot flexible (4) est modifié. 


3. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
qu'à l'étape d) seule la serge (3) est modifiée. 
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4. 


10. 


Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
qu’à l'étape d) le pivot flexible (4) et la serge (3) sont 
modifiées. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 4, caractérisé en ce qu'à l'étape c) l'épaisseur 
de matériau calculée est une épaisseur à ajouter ou 
à retirer et en ce que l'étape d) comprend une étape 
consistant à ajouter, respectivement à retirer, ladite 
épaisseur de matériau. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 5, caractérisé en ce que l'oscillateur à pivot 
flexible formé lors de l'étape a) est en un matériau 
à base de silicium, en ce qu'à l'étape c) l'épaisseur 
de matériau calculée est une épaisseur à retirer de 
l'oscillateur et en ce que l'étape d) comprend les 
étapes suivantes : 


- oxyder tout ou partie de la surface externe de 
l'oscillateur formé lors de l'étape a) afin de trans- 
former ladite épaisseur de matériau à retirer en 
oxyde de silicium, et 

- retirer l'oxyde de silicium. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 5, caractérisé en ce qu'à l'étape c) l'épaisseur 
de matériau calculée est une épaisseur à ajouter sur 
l'oscillateur et en ce que l'étape d) comprend une 
étape consistant à former une couche sur l'oscilla- 
teur formé lors de l'étape a). 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 4, caractérisé en ce qu'à l'étape c) l'épaisseur 
de matériau calculée est une épaisseur à modifier 
et en ce que l'étape d) comprend une étape consis- 
tant à modifier la structure ou la composition selon 
une profondeur prédéterminée d'au moins une partie 
de la surface externe de l'oscillateur formé lors de 
l'étape a). 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 4, caractérisé en се qu'à l'étape c) sont calcu- 
lées une premiére épaisseur de matériau à ajouter, 
respectivement à retirer, sur une premiére partie de 
l'oscillateur et une deuxiéme épaisseur de matériau 
aretirer, respectivement à ajouter, sur une deuxième 
partie de l'oscillateur, et en ce que l'étape d) com- 
prend une étape consistant à ajouter, respective- 
ment à retirer, la première épaisseur de matériau sur 
la premiére partie de l'oscillateur et une étape con- 
sistant à retirer, respectivement à ajouter, la deuxié- 
me épaisseur de matériau sur la deuxiéme partie de 
l'oscillateur. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 4, caractérisé en ce qu'à l'étape c) sont calcu- 
lées une premiére épaisseur de matériau à ajouter 
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ou à retirer sur une première partie de l'oscillateur 
et une deuxième épaisseur de matériau à modifier 
sur une deuxième partie de 「oscillateur, et en ce 
que l'étape d) comprend une étape consistant à 
ajouter, respectivement à retirer, la premiére épais- 
seur de matériau sur la premiére partie de l'oscilla- 
teur et une étape consistant à modifier la deuxième 
épaisseur de matériau sur la deuxième partie de l'os- 
cillateur. 


Procédé selon la revendication 10, caractérisé en 
ce que ladite étape consistant à modifier la deuxié- 
me épaisseur de matériau comprend une étape con- 
sistantà modifier la structure ou la composition selon 
une profondeur prédéterminée d'au moins une partie 
de la surface externe de la deuxiéme partie de l'os- 
cillateur formé lors de l'étape a). 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
9 à 11, caractérisé en ce que l'une des premiére 
etdeuxiéme parties de l'oscillateur comprend le pivot 
flexible (4) et l'autre des premiére et deuxiéme par- 
ties de l'oscillateur comprend la serge (3). 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que l'oscillateurfor- 
mé lors de l'étape a) est à base de silicium, de verre, 
de céramique, de métal ou d'alliage. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que l'étape a) com- 
prend une étape de gravure, par exemple gravure 
ionique réactive profonde, gravure chimique, gravu- 
re par faisceaux d'ions focalisés ou gravure laser. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
1 à 13, caractérisé en ce que l'étape a) comprend 
une étape de croissance galvanique ou croissance 
par dépót chimique en phase gazeuse. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que les étapes b), 
C) et d) sont répétées une ou plusieurs fois pour af- 
finer la qualité dimensionnelle de l'oscillateur obtenu 
à l'étape d). 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que le pivot flexible 
(4) est du type à lames croisées séparées, à lames 
croisées non séparées ou à centre de rotation dé- 
porté. 


Procédé selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que l'oscillateurfor- 
mé à l'étape a) est monobloc. 
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élément inertiel (5), deux lames flexibles (31; 32) distinc- 
tes rappelant l'élément inertiel (5) vers une position de 
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Description 
Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un oscillateur mécanique d’horlogerie, comportant un premier élément support rigide, un 
deuxième élément inertiel massif, et, entre ledit premier élément support rigide et ledit deuxième élément inertiel massif 
au moins deux premières lames flexibles qui supportent ledit deuxième élément inertiel massif et sont agencées pour 
le rappeler vers une position de repos, ledit deuxième élément inertiel massif étant agencé pour osciller angulairement 
selon un plan d'oscillation autour de ladite position de repos, lesdites deux premières lames flexibles ne se touchant 
pas et leurs projections sur ledit plan d’oscillation se croisant, en position de repos, en un point de croisement, au 
voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe de rotation dudit deuxième élément inertiel massif perpendiculai- 
rement audit plan d'oscillation, et les encastrements desdites premières lames flexibles avec ledit premier élément 
support rigide et ledit deuxième élément inertiel massif définissant deux directions de lames parallèles audit plan d'os- 
cillation. 

[0002] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 
[0003] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement dhorlogerie. 

[0004] L'invention concerne le domaine des oscillateurs mécaniques dhorlogerie comportant des guidages à lames 
flexibles assurant les fonctions de maintien et de rappel d'éléments mobiles. 


Arriére-plan de l'invention 


[0005] L'utilisation de guidages flexibles, notamment à lames souples, dans des oscillateurs mécaniques d'horlogerie, 
est rendue possible par des procédés d'élaboration, tels que « MEMS », « LIGA » ou similaires, de matériaux micro- 
usinables, tels que le silicium et ses oxydes, qui permettent une fabrication trés reproductible de composants qui pré- 
sentent des caractéristiques élastiques constantes dans le temps et une grande insensibilité aux agents extérieurs tels 
que température et humidité. Des pivots à guidage flexible, tels que décrits dans les demandes EP1419039 ou 
EP16155039 du même déposant, permettent notamment de remplacer le pivot d'un balancier classique, ainsi que le 
ressort-spiral qui lui est usuellement associé. La suppression des frottements de pivots permet d'augmenter substan- 
tiellement le facteur de qualité d'un oscillateur. Toutefois les pivots à guidage flexible ont généralement une course 
angulaire faible, de l'ordre de 10? à 20^, ce qui est trés faible en comparaison de l'amplitude usuelle de 300? d'un 
balancier-spiral, et qui n'autorise pas leur combinaison directe avec des mécanismes d'échappement classiques, et 
notamment avec des arrétoirs usuels tels qu'une ancre suisse ou similaire, qui exigent une grande course angulaire 
pour assurer leur bon fonctionnement. 

[0006] Lors du Congrés de Chronométrie de Montreux, Suisse, des 28 et 29 septembre 2016, l'équipe de M. H. 
Kahrobaiyan a abordé l'augmentation de cette course angulaire dans l'article « Gravity insensitive flexure pivots for 
watch oscillators », et il apparait que la solution -complexe- envisagée n'est pas isochrone. 

[0007] Le document EP3035127A1 au nom de méme déposant SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT 
Ltd décrit un oscillateur d'horlogerie comportant une base de temps avec au moins un résonateur constitué par un 
diapason lequel comporte au moins deux parties mobiles oscillantes, lesdites parties mobiles étant fixées à un élément 
de liaison, que comporte ledit oscillateur, par des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement 
virtuel de position déterminée par rapport audit élément de liaison, autour duquel axe de pivotement virtuel oscille ladite 
partie mobile respective, dont le centre de masse est confondu en position de repos avec ledit axe de pivotement virtuel 
respectif. Pour au moins une dite partie mobile, lesdits éléments flexibles sont constitués de lames élastiques croisées 
et s'étendant à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, et dont les projections des directions sur un desdits 
plans paralléles se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel, de ladite partie mobile considérée. 

[0008] Le document US3628781A au nom de GRIB décrit une fourche de diapason, sous la forme d'une structure en 
porte-à-faux double, pour permettre un mouvement de rotation accentué d'une paire d'éléments mobiles, par rapport à 
un plan de référence fixe comprenant un premier corps élastiquement déformable ayant au moins deux parties flexibles 
allongées élastiquement similaires, les extrémités de chacune desdites parties flexibles étant respectivement solidaire 
de parties rigides agrandies dudit élément, la première desdites parties rigides étant fixée pour définir un plan de référence 
et la seconde étant supportée élastiquement pour avoir un mouvement de rotation accentué par rapport à la premiére, 
un second corps déformable élastiquement sensiblement identique au premier corps déformable élastiquement, et des 
moyens pour fixer rigidement les premiéres desdites parties rigides respectives desdits corps élastiquement déformables 
en relation espacée pour fournir une structure de fourche de diapason dans laquelle chacune des dents du diapason 
comprend l'extrémité libre de l'un desdits corps élastiquement déformables. 

[0009] Le document EP3130966A1 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse décrit un mouvement d'horlogerie 
mécanique qui comprend au moins un barillet, un ensemble de roues d'engrenage entrainé à une extrémité par le 
barillet, et un mécanisme d'échappement d'un oscillateur local avec un résonateur sous forme d'un balancier-spiral et 
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un système de retroaction du mouvement d’horlogerie. Le mécanisme d'échappement est entrainé à une autre extrémité 
de l'ensemble de roues d'engrenage. Le système de rétroaction comprend au moins un oscillateur de référence précis, 
combiné à un comparateur de marche pour comparer la marche des deux oscillateurs, et un mécanisme de réglage du 
résonateur de l'oscillateur local pour ralentir ou accélérer le résonateur sur la base d’un résultat de la comparaison dans 
le comparateur de marche. 

[0010] Le document CH709536A2 au nom de ETA Manufacture Horlogère Suisse décrit un mécanisme régulateur 
dhorlogerie comportant, montés mobiles, au moins en pivotement par rapport à une platine, une roue d'échappement 
agencée pour recevoir un couple moteur via un rouage, et un premier oscillateur comportant une première structure 
rigide reliée à ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique. Ce mécanisme régulateur comporte un 
deuxième oscillateur comportant une deuxième structurerigide reliée à ladite première structure rigide par des deuxièmes 
moyens de rappel élastique, et qui comporte des moyens de guidage agencés pour coopérer avec des moyens de 
guidage complémentaire que comporte ladite roue d'échappement, synchronisant ledit premier oscillateur et ledit deuxié- 
me oscillateur avec ledit rouage. 

[0011] La demande de brevet EP17183666 du même déposant, incorporée ici par référence, décrit un pivot à grande 
course angulaire. En utilisant un angle entre les lames d'environ 25° à 30°, et un point de croisement situé à environ 
45% de leur longueur, et en introduisant un décalage du centre de masse du résonateur par rapport à l'axe de rotation, 
il est possible d'obtenir simultanément un bon isochronisme et une insensibilité aux positions sur une grande course 
angulaire (jusqu'à 40? ou plus). Afin de maximiser la course angulaire tout en conservant une bonne rigidité hors plan, 
on tend à affiner les lames tout en augmentant leur hauteur. L'utilisation d'une grande valeur du rapport d'aspect, c'est- 
à-dire du rapport entre la hauteur de la lame sur son épaisseur est théoriquement avantageuse, mais dans la pratique 
on observe que pour de grandes amplitudes angulaires il se produit une inhibition de la courbure anticlastique, qui altére 
les propriétés d'isochronisme du résonateur. 


Résumé de l'invention 


[0012] L'invention se propose de mettre au point un oscillateur mécanique à guidages flexibles, dont la course angulaire 
soit compatible avec des mécanismes d'échappement existants, et dont les guidages flexibles se comportent de façon 
réguliére quelle que soit leur déformation. 

[0013] Ce résonateur à guidage flexible en rotation doit posséder les propriétés suivantes : 


- un facteur de qualité élevé ; 

- une grande course angulaire ; 

- Un bon isochronisme ; 

- une grande insensibilité aux positions dans l'espace. 


[0014] En considérant le cas particulier d'un guidage flexible à lames croisées en projection dans un plan paralléle 
au plan d'oscillation, oü ces lames joignent une masse fixe et une masse mobile, la course angulaire possible 0 du pivot 
dépend du rapport X= D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement d'une lame dans la masse fixe et le 
point de croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette même lame, dans son élongation, entre ses deux 
encastrements opposés. Les travaux cités ci-dessus de l'équipe de M. H. Kahrobaiyan montrent que cette course 
angulaire possible 0 est, pour un couple de lames donné et d'angle au sommet a donné au point de croisement, ici de 
90°, maximale pour X= D/L= 0.5, et décroit rapidement quand on s'écarte de cette valeur, selon une courbe sensiblement 
symétrique. Or un tel pivot à lames croisées avec X= D/L= 0.5 et a=90* n'est pas isochrone. 

[0015] L'invention explore de ce fait les domaines de combinaisons favorables entre les valeurs d'angle au sommet 
a au croisement des lames, et les valeurs du rapport X= D/L, pour obtenir des pivots isochrones, ainsi que les valeurs 
optimales du rapport d'aspect de chacune des lames. 

[0016] A cet effet, l'invention concerne un oscillateur mécanique selon la revendication 1. 

[0017] Et notamment l'invention montre que l'on peut obtenir un oscillateur isochrone avec des pivots qui vérifient à 
la fois les deux inégalités : 0.15<(X= D/L)<0.85, et a<60° . 

[0018] Naturellement les configurations avec a=0° sont écartées, les lames n'étant alors plus sécantes en projection, 
mais paralléles. 

[0019] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 
[0020] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie. 


Description sommaire des dessins 


[0021] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où : 
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- la figure 1 représente, de façon schématisée, et en perspective, une première variante d’oscillateur mécanique, qui 
comporte un premier élément support rigide, de forme allongée, pour sa fixation à une platine du mouvement ou 
similaire, auquel est suspendu un deuxiéme élément inertiel massif par deux premiéres flexibles disjointes, croisées 
en projection sur le plan d'oscillation de ce deuxiéme élément inertiel, lequel coopére avec un mécanisme d'échap- 
pement classique avec ancre suisse et roue d'échappement standard ; 

- Ja figure 2 représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 1; 

- la figure З représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

- la figure 4 représente, de façon schématisée, un détail de la figure 2, montrant le décalage entre le croisement des 
lames et la projection du centre de masse du résonateur, ce détail avec décalage étant applicable de la même façon 
aux différentes variantes décrites ci-aprés; 

- la figure 5 est un graphe, avec en abscisse rapport X= D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement 
d'une lame dans la masse fixe et le point de croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette méme lame 
entre ses deux encastrements opposés, et en ordonnées l'angle au sommet de croisement des lames flexibles, et 
qui définit deux courbes, inférieure et supérieure, en trait interrompu, qui bornent le domaine convenable entre ces 
paramétres pour assurer l'isochronisme, la courbe en trait plein correspondant à une valeur avantageuse ; 

- la figure 6 représente, de facon similaire à la figure 1, une deuxième variante d'oscillateur mécanique, où le premier 
élément support rigide, de forme allongée, est aussi mobile par rapport à une structure fixe, et est porté par un 
troisieme élément rigide, par l'intermédiaire d'un second jeu de lames flexibles, agencées de facon similaire au 
premiéres lames flexibles, le deuxiéme élément inertiel étant encore agencé pour coopérer avec un mécanisme 
d'échappement classique non représenté ; 

- la figure 7 représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 6; 

- la figure 8 représente, de façon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

- la figure 9 est un schema-blocs représentant une montre qui comporte un mouvement avec un tel résonateur ; 

-  Jafigure 10 représente, de façon schématisée et en perspective, un guidage à lames flexibles croisées en projection, 
entre une structure fixe et un élément inertiel ; 

- la figure 11 représente, de facon similaire à la figure 10, un guidage flexible théorique dont chaque lame a un rapport 
d'aspect supérieur à celui des lames de la figure 10 ; 

- la figure 12 représente, de facon similaire à la figure 10, un guidage flexible selon l'invention, équivalent en termes 
de rappel élastique au guidage théorique de la figure 11, mais comportant un nombre supérieur de lames, dont 
chacune a un rapport d'aspect inférieur à 10, dans cette variante deux lames élémentaires d'un premier type sont 
superposées dans une premiére direction, et croisent en projection deux lames élémentaires d'un deuxiéme type 
qui sont aussi superposées entre elles et s'étendent dans une deuxième direction ; 

- la figure 13 représente, de facon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible selon l'invention, dont les quatre 
lames sont en quinconce ; 

- la figure 14 représente, de façon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible selon l'invention, dont les 
quatre lames comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére direction, qui encadrent 
deux lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sont superposées entre elles et s'étendent dans une deuxiéme 
direction ; - la figure 15 représente, de facon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible selon l'invention, 
comportant six lames superposées par trois ; 

- la figure 16 représente, de facon similaire à la figure 13, un autre guidage flexible selon l'invention, dont les six 
lames sont en quinconce ; 

- а figure 17 représente, de facon similaire à la figure 14, un autre guidage flexible selon l'invention, dont les huit 
lames comportent une premiére et une deuxiéme superposition de deux lames élémentaires d'un premier type dans 
une premiére direction, qui encadrent quatre lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sont superposées entre 
elles et s'étendent dans une deuxiéme direction ; 

-  Jafigure 18 représente, de facon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible selon l'invention, à nombre 
inégal de lames, dont les cinq lames comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une première 
direction, qui encadrent trois lames élémentaires d'un deuxième type qui sont superposées entre elles et s'étendent 
dans une deuxiéme direction. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0022] L'invention concerne ainsi un oscillateur mécanique 100 d'horlogerie, comportant au moins un premier élément 
support rigide 4 et un deuxième élément inertiel massif 5. Cet oscillateur 100 comporte, entre le premier élément support 
rigide 4 et le deuxième élément inertiel massif 5, au moins deux premières lames flexibles 31, 32, qui supportent le 
deuxiéme élément inertiel massif 5, et qui sont agencées pour le rappeler vers une position de repos. Ce deuxiéme 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


ЕР 3 435 171 А2 


élément inertiel massif 5 est agencé pour osciller angulairement selon un plan d’oscillation autour de cette position de 
repos. 

[0023] Les deux premières lames flexibles 31 et 32 ne se touchent pas, et, en position de repos, leurs projections sur 
le plan d’oscillation se croisent en un point de croisement P, au voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe 
de rotation du deuxième élément inertiel massif 5 perpendiculairement au plan d’oscillation. Tous les éléments géomé- 
triques décrits ci-après s'entendent, sauf mention contraire, comme étant considérés dans la position de repos de 
l'oscillateur à l'arrêt. 

[0024] Les figures 1 à 4 illustrent une première variante avec un premier élément support rigide 4 et un deuxième 
élément inertiel massif reliés par deux premières lames flexibles 31, 32. 

[0025] Les encastrements des premières lames flexibles 31, 32, avec le premier élément support rigide 4 et le deuxième 
élément inertiel massif 5 définissent deux directions de lames DL1, DL2, qui sont parallèles au plan d'oscillation et qui 
font entre elles, en projection sur le plan d’oscillation, un angle au sommet a. 

[0026] La position du point de croisement P est définie par le rapport X= D/L où D est la distance entre la projection, 
sur le plan d’oscillation, de l'un des points d'encastrement des premières lames 31, 32, dans le premier élément de 
support rigide 4 et le point de croisement P, et où L est la longueur totale de la projection, sur le plan d’oscillation, de 
la lame 31, 32, concernée. Et la valeur du rapport D/L est comprise entre 0 et 1, et l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal à 70°. 

[0027] De façon avantageuse, à la fois l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 60°, et, pour chaque première lame 
flexible 31, 32, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 

[0028] De façon particulière, tel que visible sur les figures 2 à 4, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est distant du point de croisement P d'un écart s qui est compris entre 10% et 20% de la longueur totale L de 
la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. Plus particulièrement encore, l'écart e est compris entre 12% 
et 18% de la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0029] Plus particulièrement, et tel qu'illustré sur les figures, les premières lames 31, 32, et leurs encastrements 
définissent ensemble un pivot 1 qui, en projection sur le plan d'oscillation, est symétrique par rapport a un axe de symétrie 
AA passant par le point de croisement P. 

[0030] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à Гахе de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse du deuxième élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1. En projection, ce centre de masse peut être confondu ou non avec le point de croisement P. 
[0031] Plus particulièrement encore, le centre de masse du deuxième élément inertiel massif 5 est situé à une distance 
non nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation du deuxième élément inertiel massif 5, tel que 
visible sur les figures 2 à 4. 

[0032] De facon particulière, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse du deuxième élément inertiel 
massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et est situé à distance non nulle du point de croisement P laquelle 
est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 
[0033] Plus particulièrement, les premières lames 31 et 32 sont des lames droites. 

[0034] Plus particulièrement encore, l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 50°, ou encore est inférieur ou égal 
à 40°, ou encore inférieur ou égal à 35°, ou encore inférieur ou égal à 30°. 

[0035] Plus particulièrement, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et0.49, bornes comprises, 
ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises, tel que visible sur la figure 5. 

[0036] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal a 50°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. 

[0037] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal a 40°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 

[0038] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal à 35°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 

[0039] De façon avantageuse, et tel que visible sur la figure 5, l'angle au sommet a et le rapport X= D/L satisfont la 
relation : 


h1(DL) < о< h2(D/L), 


avec, pour 


0.25Х<0.5 : 
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h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)? - 6000*(X + 0.05), 


h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05) - 6000*(X - 0.05)*, 


pour 
0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - X)3- 6000*(1.05 - X)4, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - Х)?- 6000*(0.95 - ХУ. 


[0040] Plus particulièrement, et notamment dans l'exécution non limitative illustrée par les figures, les premières lames 
flexibles 31 et 32 ont la méme longueur L, et la méme distance D. 

[0041] Plus particulièrement, entre leurs encastrements, ces premières lames flexibles 31 et 32 sont identiques. 
[0042] Les figures 6 à 8 illustrent une deuxième variante d’oscillateur mécanique 100, où le premier élément support 
rigide 4 est aussi mobile, directement ou indirectement par rapport á une structure fixe que comporte cet oscillateur 100, 
et est porté par un troisième élément rigide 6, par l'intermédiaire de deux secondes lames flexibles 33, 34, agencées 
de facon similaire au premiéres lames flexibles 31, 32. 

[0043] Plus particuliérement, dans la réalisation non limitative illustrée par les figures, les projections des premiéres 
lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au méme point de 
croisement P. 

[0044] Dans une autre forme particuliére d'exécution non illustrée, en position de repos, en projection sur le plan 
d'oscillation, les projections des premiéres lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan 
d'oscillation se croisent en deux points distincts tous deux situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, quand le pivot 1 
est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. 

[0045] Plus particuliérement, les encastrements des secondes lames flexibles 33, 34, avec le premier élément support 
rigide 4 et le troisième élément rigide 6, définissent deux directions de lames parallèles au plan d'oscillation et faisant 
entre elles, en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet de méme bissectrice que l'angle au sommet a 
que les premiéres lames flexibles 31, 32. Plus particulierement encore, ces deux directions des secondes lames flexibles 
33, 34, présentent le máme angle au sommet a que les premiéres lames flexibles 31, 32. 

[0046] Plus particuliérement, les secondes lames flexibles 33, 34, sont identiques aux premiéres lames flexibles 31, 
32, comme dans l'exemple non limitatif des figures. 

[0047] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse du deuxième élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1. 

[0048] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, le centre de masse du premier élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur 
l'axe de symétrie AA du pivot 1. 

[0049] Dans une variante particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, en projection sur le plan d'oscillation, à la fois le centre de masse du deuxiéme élément inertiel massif 5 et le 
centre de masse du premier élément support rigide 4 sont situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1. Plus particuliérement 
encore, les projections du centre de masse du deuxiéme élément inertiel massif 5 et du centre de masse du premier 
élément support rigide 4, sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, sont confondues. 

[0050] Une configuration particulière illustrée par les figures pour de tels pivots superposés est celle où les projections 
des premiéres lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au 
méme point de croisement P, qui correspond aussi à la projection du centre de masse du deuxième élément inertiel 
massif 5, ou du moins qui en est la plus proche possible. Plus particulièrement ce même point correspond aussi à la 
projection du centre de masse du premier élément support rigide 4. Plus particulièrement encore, ce même point cor- 
respond aussi à la projection du centre de masse de l'oscillateur 100 tout entier. 

[0051] Dans une variante particuliére de cette configuration de pivots superposés, quand le pivot 1 est symétrique 
par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse du 
deuxiéme élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et à une distance non nulle du point 
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de croisement correspondant á Гахе de rotation du deuxiéme élément inertiel massif 5, laquelle distance поп nulle est 
comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d’oscillation, de la lame 33, 34, avec 
un écart similaire à l'écart с des figures 2 à 4. 

[0052] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse du deuxième élément inertiel massif 5 est situé, en projection sur le plan d’oscillation, sur Гахе de symétrie 
AA du pivot 1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation du premier élément 
support rigide 4 laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, 
sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0053] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse du premier élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d’oscillation, sur l'axe de symétrie AA 
du pivot 1 et à une distance non nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation du deuxième élément 
inertiel massif 5. Notamment cette distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la 
projection, sur le plan d’oscillation, de la lame 33, 34. 

[0054] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse du premier élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA 
du pivot 1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation du premier élément 
support rigide 4 laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, 
sur le plan d’oscillation, de la lame 31, 32. 

[0055] De façon similaire et particulière, le centre de masse du premier élément support rigide 4 est situé sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1 et à la distance non nulle du point de croisement P laquelle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 
fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 

[0056] Plus particulièrement, et tel que visible sur la variante des figures, quand le pivot 1 est symétrique par rapport 
à l'axe de symétrie AA, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est situé sur l’axe de symétrie AA. 

[0057] Plus particulièrement, le deuxième élément inertiel massif 5 est allongé selon la direction de l'axe de symétrie 
AA du pivot 1, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. C'est par exemple le cas des figures? 
à 4 où l'élément inertiel 5 comporte une embase sur laquelle est fixé un balancier traditionnel à bras longs pourvus de 
tronçons de serge ou de masselottes en arc de cercle. L'objectif est de minimiser l'influence des accélérations angulaires 
externes autour de 「axe de symétrie du pivot, car les lames ont une faible rigidité en rotation autour de cet axe à cause 
du petit angle a. 

[0058] L'invention se prête bien à une exécution monolithique des lames et des composants massifs qu'elles joignent, 
en matériau micro-usinable ou au moins partiellement amorphe, avec une mise en oeuvre par procédé « MEMS » ou 
« LIGA » ou similaire. En particulier, dans le cas d'une exécution en silicium, l'oscillateur 100 est avantageusement 
compensé thermiquement par ajout de dioxyde de silicium sur des lames flexibles en silicium. Dans une variante, les 
lames peuvent être assemblées, par exemple encastrées dans des rainures, ou autre. 

[0059] Lorsque on a deux pivots en série, comme dans le cas de figures 6 à 9, on peut mettre le centre de masse sur 
l'axe de rotation, dans le cas où l'agencement est choisi pour que les déplacements parasites se compensent, ce qui 
constitue une variante avantageuse mais non limitative. ІІ convient toutefois de remarquer qu'il n'est pas nécessaire de 
choisir un tel agencement, et un tel oscillateur fonctionne avec deux pivots en série sans pour autant positionner le 
centre de masse sur l’axe de rotation. Bien sûr, même si les réalisations illustrées correspondent à des configurations 
géométriques particulières d'alignement, ou de symétrie, on comprend qu'il est aussi possible d'empiler deux pivots 
différents, ou avec des points de croisement différents, ou avec des centres de masses non alignés, ou encore de mettre 
en oeuvre un nombre supérieur de jeux de lames en série, avec des masses intermédiaires, pour augmenter encore 
l'amplitude du balancier. 

[0060] Les variantes illustrées comportent tous les axes de pivotement, croisements de lames, et centres de masse, 
coplanaires, ce qui est un cas particulier avantageux, mais non limitatif. 

[0061] On comprend que l'invention permet d'obtenir une course angulaire qui est grande: en tous les cas supérieure 
à 30°, elle peut même atteindre 50° voire 60°, ce qui la rend compatible en combinaison avec tous les échappements 
mécaniques usuels, ancre suisse, détente, co-axial, ou autre. 

[0062] Il s'agit, encore, de déterminer une solution pratique qui soit équivalente à l'utilisation théorique d'une grande 
valeur du rapport d'aspect des lames. 

[0063] A cet effet, l'invention subdivise les lames dans le sens de la longueur, en substituant à une lame unique une 
pluralité de lames élémentaires dont le comportement global soit équivalent, et oü chacune des lames élémentaires a 
un rapport d'aspect limité à une valeur seuil. On diminue ainsi, par rapport à une lame unique de référence, le rapport 
d'aspect de chaque lame élémentaire, pour retrouver l'optimum d'isochronisme et d'insensibilité aux positions. 

[0064] Chaque lame 31, 32, a un rapportd'aspect RA = Н/Е, où Н est la hauteur de la lame 31,32, perpendiculairement 
à la fois au plan d'oscillation et à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L, et où E est l'épaisseur de la lame 
31, 32, dans le plan d'oscillation et perpendiculairement à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L. 
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[0065] Selon l'invention, le rapport d'aspect RA = Н/Е est inférieur à 10 pour chaque lame 31, 32. Plus particulièrement 
ce rapport d'aspect est inférieur à 8. Et le nombre total des lames flexibles 31, 32, est strictement supérieur à deux. 
[0066] Plus particulièrement, Poscillateur 100 comporte un premier nombre N1 de premières lames appelées lames 
primaires 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et un deuxième nombre № de premières lames 
appelées lames secondaires 32 s'étendant selon une deuxième direction de lame DL2, le premier nombre N1 et le 
deuxième nombre N2 étant chacun supérieur ou égal à deux. 

[0067] Plus particulièrement, le premier nombre N1 est égal au deuxième nombre N2. 

[0068] Plus particulièrement encore, l’oscillateur 100 comporte au moins une paire formée d'une lame primaire 31 
s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2. Et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0069] Dansune variante particulière, l'oscillateur 100 ne comporte que des paires chacune formée d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2, et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0070] Dans une autre variante, l’oscillateur 100 comporte au moins un groupe de lames formé d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une pluralité de lames secondaires 32 s'étendant selon 
une deuxième direction de lame DL2. Et, dans ce cas, dans chaque groupe de lames, le comportement élastique de la 
lame primaire 31 est identique au comportement élastique résultant du cumul de la pluralité de lames secondaires 32 
à l'orientation près. 

[0071] Onremarque encore que, si le comportement d'une lame flexible dépend de son rapport d'aspect RA, il dépend 
également de la valeur de la courbure qui lui est imprimée. Sa déformée dépend à la fois de la valeur du rapport d'aspect 
et de la valeur locale du rayon de courbure, notamment à l’encastrement. C'est la raison pour laquelle on adopte, de 
préférence, une disposition des lames en symétrie en projection plane. 

[0072] L'invention concerne encore un mouvement d’horlogerie 1000 comportant au moins un tel oscillateur 100 
mécanique. 

[0073] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement dhorlogerie 1000. 
[0074] Un procédé de fabrication convenable consiste à effectuer, pour les différents types de pivots ci-dessous, les 
opérations suivantes : 


Pour un type de pivot AABB selon le schéma de la figure 12 : 


a. utiliser un substrat avec au moins quatre couches, résultant par exemple mais non limitativement de l'as- 
semblage de deux wafers SOI ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" face avant pour obtenir AA, avec notamment gravure des deux couches 
d'un seul tenant ; 

c. graver par procédé de gravure "DRIE" face arrière pour obtenir BB, avec notamment gravure des deux 
couches d'un seul tenant ; 

d. effectuer la séparation partielle des quatre couches par gravure de l'oxyde enterré. 


[0075] La grande précision du procédé "DRIE", c'est-à-dire gravure ionique réactive profonde (en anglais Deep Reac- 
tive lon Etching DRIE) garantit une trés bonne précision en positionnement et en alignement, inférieure ou égale à 5 
micrométres, gráce à un alignement optique, ce qui garantit un trés bon alignement face à face. Naturellement des 
procédés équivalents peuvent étre mis en oeuvre selon le matériau choisi. 

[0076] ll est possible de mettre en oeuvre des substrats avec un nombre supérieur de couches, notamment un substrat 
à six couches disponibles, par exemple par assemblage de deux DSOI, pour obtenir une structure de type AAABBB. 
[0077] Une variante pour l'obtention d'un même type de pivot AABB consiste à : 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arriére 
pour obtenir A ; 

C. graver par procédé de gravure "DRIE" le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir B, sur la face arrière 
pour obtenir B ; en alternative des opérations b et c on peut, sur le premier substrat et sur le deuxiéme substrat 
effectuer la gravure outre des deux couches en une fois, sans effectuer une gravure face avant et face arriére ; 

d. effectuer l'assemblage « wafer à wafer » des deux substrats ou « pièce à pièce » des composants individuels, 
pour obtenir AABB. Le bon alignement des géométries est alors lié à la spécification de la machine de bonding 
« wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce », de façon bien connue de l'homme du métier. 


[0078] Pour un type de pivot АВАВ selon le schéma de la figure 13: 
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a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir В; 

c. graver par procédé de gravure "DRIE" le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir B ; 

d. effectuer l'assemblage « wafer a wafer » des deux substrats ou « pièce à pièce » des composants individuels, 
pour obtenir ABAB. Comme précédemment, Le bon alignement des géométries est lié à la spécification de la 
machine de bonding « wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce ». 


[0079] Bien d'autres variantes de procédé peuvent être mises en oeuvre, selon le nombre de lames et l'équipement 
disponible. 


Revendications 


1. Oscillateur mécanique (100) dhorlogerie, comportant, entre un premier élément support rigide (4) et un deuxième 
élément inertiel massif (5), un guidage flexible comportant au moins deux premières lames flexibles (31 ; 32) qui 
supportent ledit deuxième élément inertiel massif (5) et sont agencées pour le rappeler vers une position de repos, 
ledit deuxième élément inertiel massif (5) étant agencé pour osciller angulairement selon un plan d'oscillation autour 
de ladite position de repos, lesdites deux premières lames flexibles (31 ; 32) ne se touchant pas et leurs projections 
sur ledit plan d'oscillation se croisant, en position de repos, en un point de croisement (P), au voisinage duquel ou 
par lequel passe l'axe de rotation dudit deuxième élément inertiel massif (5) perpendiculairement audit plan d'os- 
cillation, et les encastrements desdites premières lames flexibles (31 ; 32) avec ledit premier élément support rigide 
(4) et ledit deuxième élément inertiel massif (5) définissant deux directions de lames (DL1 ; DL2) parallèles audit 
plan d’oscillation, chaque dite lame (31 ; 32) ayant un rapport d'aspect RA = Н/Е, où Н est la hauteur de ladite lame 
(31 ; 32) perpendiculairement à la fois au plan d’oscillation et à l'élongation de ladite lame (31; 32) selon ladite 
longueur L, et où E est l'épaisseur de ladite lame (31; 32) dans le plan d’oscillation et perpendiculairement à 
l'élongation de ladite lame (31 ; 32) selon ladite longueur L, caractérisé en ce que ledit rapport d'aspect RA = Н/Е 
est inférieur à 10 pour chaque dite lame (31 ; 32), et en ce que le nombre total desdites lames flexibles (31 ; 32) 
est strictement supérieur à deux. 


2. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit oscillateur (100) comporte un 
premier nombre N1 de dites premiéres lames appelées lames primaires (31) s'étendant selon une premiére direction 
de lame (DL 1), et un deuxième nombre N2 de dites premières lames dites lames secondaires (32) s'étendant selon 
une deuxiéme direction de lame (DL2), ledit premier nombre N1 et ledit deuxiéme nombre N2 étant chacun supérieur 
ou égal à deux. 


3. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit premier nombre N1 est égal audit 
deuxiéme nombre N2. 


4. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte au 
moins une paire formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame (DL 1), et 
d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2), eten ce que, dans chaque 
paire, ladite lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation prés. 


5. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 4, caractérisé en ce que ledit oscillateur ne comporte que des 
dites paires chacune formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame (DL 1), 
et d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2), et en ce que, dans 
chaque paire, ladite lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation prés. 


6. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 2 ou 4 selon 2, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte 
au moins un groupe de lames formé d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une premiére direction de lame 
(DL 1), et d'une pluralité de dite lames secondaires (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (DL2), et 
en ce que, dans chaque dit groupe de lames, le comportement élastique de ladite lame primaire (31) est identique 
au comportement élastique résultant de ladite pluralité de lames secondaires (32) à l'orientation prés. 


7T. Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que lesdites premiéres lames 
(31 ; 32) sont des lames droites. 
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Oscillateur mécanique (100) dhorlogerie, selon l’une des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que lesdites deux 
directions de lames (DL1 ; DL2) parallèles audit plan d’oscillation font entre elles, en position de repos, en projection 
sur ledit plan d’oscillation, un angle au sommet a, la position dudit point de croisement (P) étant définie par le rapport 
X= D/L, où D est la distance entre la projection, sur ledit plan d’oscillation, de l'un des points d'encastrement desdites 
premières lames (31 ; 32) dans ledit premier élément de support rigide (4) et ledit point de croisement (P), et L est 
la longueur totale de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite lame (31 ; 32) dans son élongation, et en ce 
que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.15 et 0.49, bornes comprises, ou entre 0.51 
et 0.85, bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est inférieur 
ou égal à 50”, et caractérisé en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.25 et 0.75, 
bornes comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 9, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est inférieur 
ои égal à 40°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.30 et 0.70, bornes 
comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 10, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est inférieur 
ou égal à 35°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.40 et 0.60, bornes 
comprises. 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que ledit angle au sommet 
(a) est inférieur ou égal à 30°. 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 12, caractérisé en ce que ledit angle au sommet 
(a) et ledit rapport X= D/L satisfont la relation : 


h1(D/L) « a« h2(D/L), 
avec, pour 
0.2€X«0.5 : 
h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)? - 6000*(X + 0.05), 
h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05) - 6000*(X - 0.05%, 
pour 0.5<X<0.8: 


һ1(Х)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - Х)2- 6000*(1.05 - X)*, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - X)*- 6000*(0.95 - ХУ. 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce que le centre de masse dudit 
oscillateur (100) dans sa position de repos est distant dudit point de croisement (P) d'un écart (=) qui est compris 
entre 10% et 20% de la ladite longueur totale L de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite lame (31 ; 32). 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 14, caractérisé en ce que ledit écart (c) est compris entre 1296 
et 1896 de ladite longueur totale L de la projection, sur ledit plan d'oscillation, de ladite lame (31 ; 32). 


Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 15, caractérisé en ce que lesdites premiéres lames 
(31; 32) et leurs encastrements définissent ensemble un pivot (1) qui, en projection sur ledit plan d'oscillation, est 
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symétrique par rapport à un axe de symétrie (AA) passant par ledit point de croisement (P). 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 16, caractérisé en ce que, en position de repos, en projection 
sur ledit plan d'oscillation, le centre de masse dudit deuxième élément inertiel massif (5) est situé sur ledit axe de 
symétrie (AA) dudit pivot (1). 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 17, caractérisé en ce que, en projection sur ledit plan doscilla- 
tion, le centre de masse dudit deuxième élément inertiel massif (5) est à une distance non nulle dudit point de 
croisement (P) correspondant à l'axe de rotation dudit deuxième élément inertiel massif (5), laquelle distance non 
nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois ladite longueur totale L de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de 
ladite lame (31 ; 32). 


Mouvement d'horlogerie (1000) comportant au moins un oscillateur (100) mécanique selon l’une des revendications 
1 à 18. 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement d horlogerie (1000) selon la revendication 19. 
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OSCILLATEUR MECANIQUE D'HORLOGERIE 


(57) Procédé de réalisation d’un guidage flexible 
(200) pour oscillateur à élément inertiel (5) oscillant en 
un plan supporté par des lames flexibles (31, 32) fixées 
sur un support fixe (4) le rappelant vers une position de 
repos : 

- on détermine ce guidage avec des lames élémentaires 
en niveaux superposés, chacune de rapport d’aspect in- 
férieur à 10, 

- on décompose le nombre de niveaux élémentaires en 
une pluralité de sous-unités (308, 309), chacune com- 
portant une ou deux lames joignant un support élémen- 
taire (48, 49) et un élément inertiel élémentaire (58, 59), 
qu'on réalise par gravure de substrats, 

- on assemble ces sous-unités, en solidarisant leurs élé- 
ments inertiels élémentaires, 

- on fixe les supports élémentaires au support (4), direc- 
tement ou via des tables de translation selon un ou deux 
degrés de liberté en translation plane, de raideur en 
translation inférieure à celle de la sous-unité. 


Fig. 29 
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PROCEDE DE REALISATION D'UN MECANISME DE GUIDAGE FLEXIBLE POUR 
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Description 
POUR OSCILLATEUR MECANIQUE D'HORLOGERIE 
Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un procédé de réalisation d'un mécanisme de guidage flexible pour oscillateur mécanique 
comportant au moins un élément inertiel massif agencé pour osciller dans un plan d'oscillation, ledit guidage flexible 
comportant au moins deux premiéres lames flexibles s'étendant dans des plans paralléles ou confondus et chacune de 
section sensiblement rectangulaire et agencée pour étre fixée ou encastrée sur un support fixe et supporter ledit élément 
inertiel massif, et agencées ensemble pour le rappeler vers une position de repos. 

[0002] L'invention concerne le domaine des oscillateurs mécaniques d'horlogerie comportant des guidages à lames 
flexibles assurant les fonctions de maintien et de rappel d'éléments mobiles. 


Arriére-plan de l'invention 


[0003] L'utilisation de guidages flexibles, notamment à lames souples, dans des oscillateurs mécaniques d'horlogerie, 
est rendue possible par des procédés d'élaboration, tels que « MEMS », « LIGA » ou similaires, de matériaux micro- 
usinables, tels que le silicium et ses oxydes, qui permettent une fabrication trés reproductible de composants qui pré- 
sentent des caractéristiques élastiques constantes dans le temps et une grande insensibilité aux agents extérieurs tels 
que température et humidité. Des pivots à guidage flexible, tels que décrits dans les demandes EP1419039 ou 
EP16155039 du méme déposant, permettent notamment de remplacer le pivot d'un balancier classique, ainsi que le 
ressort-spiral qui lui est usuellement associé. La suppression des frottements de pivots permet d'augmenter substan- 
tiellement le facteur de qualité d'un oscillateur. Toutefois les pivots à guidage flexible ont généralement une course 
angulaire faible, de l'ordre de 10? à 20^, ce qui est trés faible en comparaison de l'amplitude usuelle de 300? d'un 
balancier-spiral, et qui n'autorise pas leur combinaison directe avec des mécanismes d'échappement classiques, et 
notamment avec des arrétoirs usuels tels qu'une ancre suisse ou similaire, qui exigent une grande course angulaire 
pour assurer leur bon fonctionnement. 

[0004] Lors du Congrés de Chronométrie de Montreux, Suisse, des 28 et 29 septembre 2016, l'équipe de M. H. 
Kahrobaiyan a abordé l'augmentation de cette course angulaire dans l'article « Gravity insensitive flexure pivots for 
watch oscillators », et il apparait que la solution -complexe- envisagée n'est pas isochrone. 

[0005] Le document EP3035127A1 au nom de même déposant SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT 
Ltd décrit un oscillateur d'horlogerie comportant une base de temps avec au moins un résonateur constitué par un 
diapason lequel comporte au moins deux parties mobiles oscillantes, lesdites parties mobiles étant fixées à un élément 
de liaison, que comporte ledit oscillateur, par des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement 
virtuel de position déterminée par rapport audit élément de liaison, autour duquel axe de pivotement virtuel oscille ladite 
partie mobile respective, dont le centre de masse est confondu en position de repos avec ledit axe de pivotement virtuel 
respectif. Pour au moins une dite partie mobile, lesdits éléments flexibles sont constitués de lames élastiques croisées 
et s'étendant à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, et dont les projections des directions sur un desdits 
plans paralléles se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel, de ladite partie mobile considérée. 

[0006] Le document US3628781A au nom de GRIB décrit une fourche de diapason, sous la forme d'une structure en 
porte-à-faux double, pour permettre un mouvement de rotation accentué d'une paire d'éléments mobiles, par rapport à 
un plan de référence fixe comprenant un premier corps élastiquement déformable ayant au moins deux parties flexibles 
allongées élastiquement similaires, les extrémités de chacune desdites parties flexibles étant respectivement solidaire 
de parties rigides agrandies dudit élément, la première desdites parties rigides étant fixée pour définir un plan de référence 
et la seconde étant supportée élastiquement pour avoir un mouvement de rotation accentué par rapport à la premiére, 
un second corps déformable élastiquement sensiblement identique au premier corps déformable élastiquement, et des 
moyens pour fixer rigidement les premiéres desdites parties rigides respectives desdits corps élastiquement déformables 
en relation espacée pour fournir une structure de fourche de diapason dans laquelle chacune des dents du diapason 
comprend l'extrémité libre de l'un desdits corps élastiquement déformables. 

[0007] Le document EP3130966A1 au nom de ETA Manufacture Horlogere Suisse décrit un mouvement d'horlogerie 
mécanique qui comprend au moins un barillet, un ensemble de roues d'engrenage entrainé à une extrémité par le 
barillet, et un mécanisme d'échappement d'un oscillateur local avec un résonateur sous forme d'un balancier-spiral et 
un système de rétroaction du mouvement d'horlogerie. Le mécanisme d'échappement est entraîné à une autre extrémité 
de l'ensemble de roues d'engrenage. Le systéme de rétroaction comprend au moins un oscillateur de référence précis, 
combiné à un comparateur de marche pour comparer la marche des deux oscillateurs, et un mécanisme de réglage du 
résonateur de l'oscillateur local pour ralentir ou accélérer le résonateur sur la base d'un résultat de la comparaison dans 
le comparateur de marche. 
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[0008] Le document CH709536A2 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse décrit un mécanisme régulateur 
dhorlogerie comportant, montés mobiles, au moins en pivotement par rapport à une platine, une roue d’échappement 
agencée pour recevoir un couple moteur via un rouage, et un premier oscillateur comportant une premiére structure 
rigide reliée a ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique. Ce mécanisme régulateur comporte un 
deuxième oscillateur comportant une deuxième structure rigide reliée à ladite première structure rigide par des deuxièmes 
moyens de rappel élastique, et qui comporte des moyens de guidage agencés pour coopérer avec des moyens de 
guidage complémentaire que comporte ladite roue d'échappement, synchronisant ledit premier oscillateur et ledit deuxiè- 
me oscillateur avec ledit rouage. 

[0009] La demande de brevet EP17183666 du même déposant, incorporée ici par référence, décrit un pivot à grande 
course angulaire. En utilisant un angle entre les lames d'environ 25° à 30°, et un point de croisement situé à environ 
45% de leur longueur, il est possible dobtenir simultanément un bon isochronisme et une insensibilité aux positions sur 
une grande course angulaire (jusqu'à 40° ou plus). Afin de maximiser la course angulaire tout en conservant une bonne 
rigidité hors plan, on tend à affiner les lames tout en augmentant leur hauteur. L'utilisation d'une grande valeur du rapport 
d'aspect, c'est-à-dire du rapport entre la hauteur de la lame sur son épaisseur est théoriquement avantageuse, mais 
dans la pratique on rencontre souvent des phénoménes de courbure anticlastique, qui altérent les propriétés. 


Résumé de l'invention 


[0010] L'invention se propose de mettre au point un procédé de réalisation d'un mécanisme de guidage flexible pour 
oscillateur mécanique d'horlogerie, de facon à ce que sa course angulaire soit compatible avec des mécanismes d'échap- 
pement existants, et dont les guidages flexibles se comportent de facon réguliére quelle que soit leur déformation. 
[0011] Ce résonateur à guidage flexible en rotation doit posséder les propriétés suivantes : 


- un facteur de qualité élevé ; 

- une grande course angulaire ; 

- ип bon isochronisme ; 

- une grande insensibilité aux positions dans l'espace. 


[0012] Et il s'agit de réaliser un tel oscillateur de façon à garantir le maintien de l'isochronisme dans les positions 
extrémes des lames flexibles qu'il comporte, et, à cet effet, de prévenir tout vrillage ou toute courbure anticlastique de 
ces lames. 

[0013] A cet effet, l'invention concerne un procédé de réalisation d'un mécanisme de guidage flexible pour oscillateur 
mécanique d'horlogerie selon la revendication 1. 


Description sommaire des dessins 


[0014] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où : 


- la figure 1 représente, de facon schématisée, et en perspective, une première variante d'oscillateur mécanique, qui 
comporte un élément support rigide, de forme allongée, pour sa fixation à une platine du mouvement ou similaire, 
auquel est suspendu un élément inertiel massif par deux premiéres flexibles disjointes, croisées en projection sur 
le plan d'oscillation de cet élément inertiel, lequel coopére avec un mécanisme d'échappement classique avec ancre 
suisse et roue d'échappement standard ; 

- la figure 2 représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 1; 

- la figure З représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

- la figure 4 représente, de facon schématisée, un détail de la figure 2, montrant le décalage entre le croisement des 
lames et la projection du centre de masse du résonateur, ce détail avec décalage étant applicable de la máme facon 
aux différentes variantes décrites ci-aprés; 

- la figure 5 est un graphe, avec en abscisse rapport X= D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement 
d'une lame dans la masse fixe et le point de croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette méme lame 
entre ses deux encastrements opposés, et en ordonnées l'angle au sommet de croisement des lames flexibles, et 
qui définit deux courbes, inférieure et supérieure, en trait interrompu, qui bornent le domaine convenable entre ces 
paramétres pour assurer l'isochronisme, la courbe en trait plein correspondant à une valeur avantageuse ; 

- la figure 6 représente, de facon similaire à la figure 1, une deuxième variante d'oscillateur mécanique, où l'élément 
support rigide, de forme allongée, est aussi mobile par rapport à une structure fixe, et est porté par un troisième 
élément rigide, par l'intermédiaire d'un second jeu de lames flexibles, agencées de facon similaire au premiéres 
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lames flexibles, l'élément inertiel étant encore agencé pour coopérer avec un mécanisme d'échappement classique 
non représenté ; 

- la figure 7 représente, de façon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 6; 

- la figure 8 représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

- la figure 9 est un schéma-blocs représentant une montre qui comporte un mouvement avec un tel résonateur ; 

-  Jafigure 10 représente, de façon schématisée et en perspective, un guidage à lames flexibles croisées en projection, 
entre une structure fixe et un élément inertiel ; 

- la figure 11 représente, de facon similaire à la figure 10, un guidage flexible théorique dont chaque lame a un rapport 
d'aspect supérieur à celui des lames de la figure 10 ; 

-  Jafigure 12 représente, de façon similaire à la figure 10, un guidage flexible, équivalent en termes de rappel élastique 
au guidage théorique de la figure 11, mais comportant un nombre supérieur de lames, dont chacune a un rapport 
d'aspect inférieur à 10, dans cette variante deux lames élémentaires d'un premier type sont superposées dans une 
premiére direction, et croisenten projection deux lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sontaussi superposées 
entre elles et s'étendent dans une deuxiéme direction ; 

- la figure 13 représente, de façon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible, dont les quatre lames sont en 
quinconce ; 

- la figure 14 représente, de facon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible, dont les quatre lames 
comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére direction, qui encadrent deux lames 
élémentaires d'un deuxième type qui sont superposées entre elles et s'étendent dans une deuxième direction ; 

-  Jafigure 15 représente, de facon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible, comportant six lames superposées 
par trois ; 

- la figure 16 représente, de façon similaire à la figure 13, un autre guidage flexible, dont les six lames sont en 
quinconce ; 

- la figure 17 représente, de facon similaire à la figure 14, un autre guidage flexible, dont les huit lames comportent 
une premiére et une deuxiéme superposition de deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére 
direction, qui encadrent quatre lames élémentaires d'un deuxiéme type quisontsuperposées entre elles et s'étendent 
dans une deuxiéme direction ; 

- la figure 18 représente, de facon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible, à nombre inégal de lames, 
dont les cing lames comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére direction, qui enca- 
drenttrois lames élémentaires d'un deuxième type quisontsuperposées entre elles et s'étendent dans une deuxième 
direction ; 

-  Jafigure 19 est identique à la figure 13, et la figure 20 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
alternées en deux sous-unités de pivots à deux lames ; 

-  Jafigure 21 est identique à la figure 14, et la figure 22 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
encadrées en deux sous-unités de pivots à deux lames ; 

- la figure 23 représente, de facon schématisée, et, ramenés dans le même plan, la partie supérieure et la partie 
inférieure d'un oscillateur avec un tel guidage flexible décomposé en plusieurs sous-unités, dans le cas d'espéce 
un étage supérieur et un étage inférieur, avec des tables de translation interposées entre le support fixe et l'appui 
des lames vers l'élément inertiel, ces tables de translation comportant des guidages élastiques souples selon les 
directions X et Y des bissectrices aux directions en projection des lames ; 

- Ja figure 24 est similaire à la figure 23, et comporte un réglage de position en X sur une partie rigide inférieure, de 
facon à modifier l'écart entre les projections des croisements des lames supérieures et inférieures ; 

- les figures 25 à 27 illustrent d'autres variantes de tables de translation ; 

- la figure 28 représente, de facon schématisée, et en vue de côté, la partie supérieure et la partie inférieure d'un 
oscillateur avec un guidage flexible décomposé en deux sous-unités, dans le cas d'espéce un étage supérieur et 
un étage inférieur, avec une table de translation interposée entre le support fixe et l'appui supérieur des lames 
supérieures vers l'élément inertiel ; 

- la figure 29 est un logigramme représentant les étapes d'un procédé de réalisation d'un guidage flexible selon 
l'invention. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0015] L'invention concerne la réalisation d'un oscillateur mécanique 100 d'horlogerie, comportant au moins un élément 
support rigide 4 fixé directement ou indirectement sur une platine 900, et un élément inertiel massif 5. Cet oscillateur 
100 comporte, entre l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel massif 5, un mécanisme de guidage flexible 200. Ce 
mécanisme de guidage flexible comporte au moins deux premiéres lames flexibles 31, 32, qui supportent l'élément 
inertiel massif 5 et sont agencées pour le rappeler vers une position de repos. Cet élément inertiel massif 5 est agencé 
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pour osciller angulairement selon un plan d'oscillation autour de cette position de repos. 

[0016] Les deux premières lames flexibles 31 et 32 ne se touchent pas, et, en position de repos, leurs projections sur 
le plan d'oscillation se croisent en un point de croisement P, au voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe 
de rotation de l'élément inertiel massif 5 perpendiculairement au plan doscillation. Tous les éléments géométriques 
décrits ci-après s'entendent, sauf mention contraire, comme étant considérés dans la position de repos de l’oscillateur 
à l'arrêt. 

[0017] Les figures 1 à 4 illustrent une première variante avec un élément support rigide 4 et un élément inertiel massif 
reliés par deux premières lames flexibles 31, 32. 

[0018] Les encastrements des premières lames flexibles 31, 32, avec l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel 
massif 5 définissent au moins deux directions de lames DL1, DL2, qui sont paralléles au plan d'oscillation et qui font 
entre elles, en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet a. 

[0019] La position du point de croisement P est définie par le rapport X= D/L où D est la distance entre la projection, 
sur le plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement des premiéres lames 31, 32, dans le premier élément de 
support rigide 4 et le point de croisement P, et où L est la longueur totale de la projection, sur le plan d'oscillation, de 
la lame 31, 32, concernée. Et la valeur du rapport D/L est comprise entre 0 et 1, et l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal à 70”. 

[0020] De façon avantageuse, à la fois l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 60°, et, pour chaque première lame 
flexible 31, 32, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 

[0021] De façon particulière, tel que visible sur les figures 2 à 4, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est distant du point de croisement P d'un écart в qui est compris entre 10% et 20% de la longueur totale L de 
la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. Plus particulièrement encore, l'écart e est compris entre 12% 
et 1896 de la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0022] Plus particulièrement, et tel qu'illustré sur les figures, les premières lames 31, 32, et leurs encastrements 
définissent ensemble un pivot 1 qui, en projection sur le plan d'oscillation, est symétrique par rapport à un axe de symétrie 
AA passant par le point de croisement P. 

[0023] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1. En projection, ce centre de masse peut étre confondu ou non avec le point de croisement P. 

[0024] Plus particuliérement encore, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé à une distance non 
nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, tel que visible sur les 
figures 2 à 4. 

[0025] De facon particulière, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 
est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et est situé à distance non nulle du point de croisement P laquelle est 
comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 
[0026] Plus particuliérement, les premiéres lames 31 et 32 sont des lames droites. 

[0027] Plus particulièrement encore, l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 50°, ou encore est inférieur ou égal 
à 40^, ou encore inférieur ou égal à 35”, ou encore inférieur ou égal à 30°. 

[0028] Plus particulièrement, le rapport d’encastrementD1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et0.49, bornes comprises, 
ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises, tel que visible sur la figure 5. 

[0029] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal a 50°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. 

[0030] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal à 40°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 

[0031] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal à 35°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 

[0032] De facon avantageuse, et tel que visible sur la figure 5, l'angle au sommet a et le rapport X= D/L satisfont la 
relation : 





h1(D/L) < a« h2(D/L), 


avec, pour 0.2xX«0.5 : 


h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)?- 6000*(X + 0.05), 


h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05)? - 6000*(X - 0.05), 
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pour 0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - X)* - 6000*(1.05 - Ху, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - Х)?- 6000*(0.95 - ХУ. 


[0033] Plus particuliérement, et notamment dans l'exécution non limitative illustrée par les figures, les premiéres lames 
flexibles 31 et 32 ont la méme longueur L, et la méme distance D. 

[0034] Plus particuliérement, entre leurs encastrements, ces premiéres lames flexibles 31 et 32 sont identiques. 
[0035] Les figures 6 à 8 illustrent une deuxième variante d'oscillateur mécanique 100, où l'élément support rigide 4 
est aussi mobile, directement ou indirectement par rapport à une structure fixe que comporte cet oscillateur 100, et est 
porté par un troisième élément rigide 6, par l'intermédiaire de deux secondes lames flexibles 33, 34, agencées de façon 
similaire au premiéres lames flexibles 31, 32. 

[0036] Plus particuliérement, dans la réalisation non limitative illustrée par les figures, les projections des premiéres 
lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au méme point de 
croisement P. 

[0037] Dans une autre forme particuliére d'exécution non illustrée, en position de repos, en projection sur le plan 
d'oscillation, les projections des premiéres lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan 
d'oscillation se croisent en deux points distincts tous deux situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, quand le pivot 1 
est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. 

[0038] Plus particulièrement, les encastrements des secondes lames flexibles 33, 34, avec l'élément support rigide 
4 et le troisiéme élément rigide 6, définissent deux directions de lames paralléles au plan d'oscillation et faisant entre 
elles, en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet de méme bissectrice que l'angle au sommet a que les 
premières lames flexibles 31, 32. Plus particulièrement encore, ces deux directions des secondes lames flexibles 33, 
34, présentent le máme angle au sommet a que les premiéres lames flexibles 31, 32. 

[0039] Plus particuliérement, les secondes lames flexibles 33, 34, sont identiques aux premiéres lames flexibles 31, 
32, comme dans l'exemple non limitatif des figures. 

[0040] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1. 

[0041] Defacon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1. 

[0042] Dans une variante particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, en projection sur le plan d'oscillation, à la fois le centre de masse du élément inertiel massif 5 et le centre de 
masse du élément support rigide 4 sont situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1. Plus particuliérement encore, les 
projections du centre de masse de l'élément inertiel massif 5 et du centre de masse de l'élément support rigide 4, sur 
l'axe de symétrie AA du pivot 1, sont confondues. 

[0043] Une configuration particulière illustrée par les figures pour de tels pivots superposés est celle où les projections 
des premiéres lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au 
méme point de croisement P, qui correspond aussi à la projection du centre de masse de l'élément inertiel massif 5, ou 
du moins qui en est la plus proche possible. Plus particulièrement ce même point correspond aussi à la projection du 
centre de masse de l'élément support rigide 4. Plus particuliérement encore, ce méme point correspond aussi à la 
projection du centre de masse de l'oscillateur 100 tout entier. 

[0044] Dans une variante particuliére de cette configuration de pivots superposés, quand le pivot 1 est symétrique 
par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de 
l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et à une distance non nulle du point de croisement 
correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois 
et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34, avec un écart similaire à l'écart 
s des figures 2 à 4. 

[0045] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 
laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan 
d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0046] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
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de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d’oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5. 
Notamment cette distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le 
plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 

[0047] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 
laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan 
d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0048] Defacon similaire et particulière, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1 et à la distance non nulle du point de croisement P laquelle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la 
longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 

[0049] Plus particulièrement, et tel que visible sur la variante des figures, quand le pivot 1 est symétrique par rapport 
à l'axe de symétrie AA, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est situé sur l'axe de symétrie AA. 

[0050] Plus particulièrement, l'élément inertiel massif 5 est allongé selon la direction de l'axe de symétrie AA du pivot 
1, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. C'est par exemple le cas des figures1 à 4 oü 
l'élément inertiel 5 comporte une embase sur laquelle est fixé un balancier traditionnel à bras longs pourvus de tronçons 
de serge ou de masselottes en arc de cercle. L'objectif est de minimiser l'influence des accélérations angulaires externes 
autour de l'axe de symétrie du pivot, car les lames ont une faible rigidité en rotation autour de cet axe à cause du petit 
angle a. 

[0051] L'invention se préte bien à une exécution monolithique des lames et des composants massifs qu'elles joignent, 
en matériau micro-usinable ou au moins partiellement amorphe, avec une mise en oeuvre par procédé « MEMS » ou 
« LIGA » ou similaire. En particulier, dans le cas d'une exécution en silicium, l'oscillateur 100 est avantageusement 
compensé thermiquement par ajout de dioxyde de silicium sur des lames flexibles en silicium. Dans une variante, les 
lames peuvent étre assemblées, par exemple encastrées dans des rainures, ou autre. 

[0052] Lorsque on a deux pivots en série, comme dans le cas de figures 6 à 9, on peut mettre le centre de masse sur 
l'axe de rotation, dans le cas oü l'agencement est choisi pour que les déplacements parasites se compensent, ce qui 
constitue une variante avantageuse mais non limitative. Il convient toutefois de remarquer qu'il n'est pas nécessaire de 
choisir un tel agencement, et un tel oscillateur fonctionne avec deux pivots en série sans pour autant positionner le 
centre de masse sur l'axe de rotation. Bien sûr, même si les réalisations illustrées correspondent à des configurations 
géométriques particuliéres d'alignement, ou de symétrie, on comprend qu'il est aussi possible d'empiler deux pivots 
différents, ou avec des points de croisement différents, ou avec des centres de masses non alignés, ou encore de mettre 
en oeuvre un nombre supérieur de jeux de lames en série, avec des masses intermédiaires, pour augmenter encore 
l'amplitude du balancier. 

[0053] Les variantes illustrées comportent tous les axes de pivotement, croisements de lames, et centres de masse, 
coplanaires, ce qui est un cas particulier avantageux, mais non limitatif. 

[0054] On comprend qu'il est ainsi possible d'obtenir une course angulaire qui est grande: en tous les cas supérieure 
à 30^, elle peut méme atteindre 50* voire 60^, ce qui la rend compatible en combinaison avec tous les échappements 
mécaniques usuels, ancre suisse, détente, co-axial, ou autre. 

[0055] Il s'agit, encore, de déterminer une solution pratique qui soit équivalente à l'utilisation théorique d'une grande 
valeur du rapport d'aspect des lames. 

[0056] A cet effet, il est avantageux de subdivises les lames dans le sens de la longueur, en substituant à une lame 
unique une pluralité de lames élémentaires dont le comportement global soit équivalent, et oü chacune des lames 
élémentaires a un rapport d'aspect limité à une valeur seuil. On diminue ainsi, par rapportà une lame unique de référence, 
le rapport d'aspect de chaque lame élémentaire, pour retrouver l'optimum d'isochronisme et d'insensibilité aux positions. 
[0057] Chaque lame 31, 32, a un rapportd'aspect RA = Н/Е, où H est la hauteur de la lame 31,32, perpendiculairement 
à la fois au plan d'oscillation et à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L, et où E est l'épaisseur de la lame 
31, 32, dans le plan d'oscillation et perpendiculairement à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L. 

[0058] De façon préférée, le rapport d'aspect RA = H/E est inférieur à 10 pour chaque lame 31, 32. Plus particulièrement 
ce rapport d'aspect est inférieur à 8. Et le nombre total des lames flexibles 31, 32, est strictement supérieur à deux. 
[0059] Plus particuliérement, l'oscillateur 100 comporte un premier nombre N1 de premiéres lames appelées lames 
primaires 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et un deuxième nombre N2 de premières lames 
secondaires 32 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame DL2, le premier nombre N1 et le deuxiéme nombre 
N2 étant chacun supérieur ou égal à deux. 

[0060] Plus particulièrement, le premier nombre М1 est égal au deuxième nombre М2. 

[0061] Plus particulièrement encore, l'oscillateur 100 comporte au moins une paire formée d'une lame primaire 31 
s'étendant selon une premiére direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxiéme 
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direction de lame DL2. Et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0062] Dansune variante particulière, l'oscillateur 100 ne comporte que des paires chacune formée d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2, et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0063] Dans une autre variante, l'oscillateur100 comporte au moins un groupe de lames formé d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL 1, et d'une pluralité de lames secondaires 32 s'étendant selon 
une deuxiéme direction de lame DL2. Et, dans ce cas, dans chaque groupe de lames, le comportement élastique de la 
lame primaire 31 est identique au comportement élastique résultant du cumul de la pluralité de lames secondaires 32 
à l'orientation prés. 

[0064] Onremarque encore que, si le comportement d'une lame flexible dépend de son rapport d'aspect RA, il dépend 
également de la valeur de la courbure qui lui est imprimée. Sa déformée dépend à la fois de la valeur du rapport d'aspect 
et de la valeur locale du rayon de courbure, notamment à l'encastrement. C'est la raison pour laquelle on adopte, de 
préférence, une disposition des lames en symétrie en projection plane. 

[0065] L'invention concerne encore la réalisation d'un mouvement d’horlogerie 1000 comportant au moins un tel 
oscillateur 100 mécanique. 

[0066] L'invention concerne encore la réalisation d'une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement d'hor- 
logerie 1000. 

[0067] Un procédé de fabrication convenable consiste à effectuer, pour les différents types de pivots ci-dessous, les 
opérations suivantes : 

Pour un type de pivot AABB : 


a. utiliser un substrat avec au moins quatre couches, résultant par exemple mais non limitativement de l'assemblage 
de deux wafers SOI ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" face avant pour obtenir AA, avec notamment gravure des deux couches 
d'un seul tenant ; 

C. graver par procédé de gravure "DRIE" face arriére pour obtenir BB, avec notamment gravure des deux couches 
d'un seul tenant ; 

d. effectuer la séparation partielle des quatre couches par gravure de l'oxyde enterré. 


La grande précision du procédé "DRIE", c'est-à-dire gravure ionique réactive profonde (en anglais Deep Reactive lon 
Etching DRIE) garantit une trés bonne précision en positionnement et en alignement, inférieure ou égale à 5 micromètres, 
gráce à un alignementoptique, ce quigarantit un trés bon alignementface àface. Naturellement des procédés équivalents 
peuvent étre mis en oeuvre selon le matériau choisi. 

ll est possible de mettre en oeuvre des substrats avec un nombre supérieur de couches, notamment un substrat à six 
couches disponibles, par exemple par assemblage de deux DSOI, pour obtenir une structure de type AAABBB. 
[0068] Une variante pour l'obtention d'un meme type de pivot AABB consiste à : 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arriére 
pour obtenir A ; 

C. graver par procédé de gravure "DRIE" le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir B, sur la face arrière 
pour obtenir B ; en alternative des opérations b et c on peut, sur le premier substrat et sur le deuxiéme substrat 
effectuer la gravure outre des deux couches en une fois, sans effectuer une gravure face avant et face arriére ; 

d. effectuer l'assemblage « wafer à wafer » des deux substrats ou « pièce à pièce » des composants individuels, 
pour obtenir AABB. Le bon alignement des géométries est alors lié à la spécification de la machine de bonding 
« wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce », de façon bien connue de l'homme du métier. 


[0069] Pour un type de pivot ABAB : 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arriére 
pour obtenir B ; 

C. graver par procédé de gravure "DRIE" le deuxiéme substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arriére 
pour obtenir B ; 

d. effectuer l'assemblage « wafer à wafer » des deux substrats ou « piéce à piéce » des composants individuels, 
pour obtenir ABAB. Comme précédemment, Le bon alignement des géométries est lié à la spécification de la 
machine de bonding « wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce ». 
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[0070] Bien d'autres variantes de procédé peuvent être mises en oeuvre, selon le nombre de lames et l'équipement 
disponible. 

[0071] Les méthodes standard de fabrication par gravure DRIE du silicium ne permettent pas encore de fabriquer 
facilement un pivot monolithique ayant plus de deux niveaux distincts. Il estdonc plus facile fabriquer des pièces séparées 
qui sont ensuite assemblées. Toutefois, la sensibilité aux erreurs d'assemblage nécessite une précision supérieure au 
micrométre, pour obtenir les propriétés optimales d'isochronisme et/ou d'insensibilité aux positions. Afin de résoudre 
ce probléme, il est nécessaire d'adopter une stratégie de fabrication qui est décrite ci-dessous. 

[0072] Dans une premiére démarche, il s'agit d'assembler avec une grande précision deux lames ayant des directions 
différentes. L'invention se propose de diviser le guidage flexible, ou pivot, en sous-unités composées de pivots à deux 
lames, par exemple une sous-unité supérieure et une sous-unité inférieure, dans le cas d'un guidage flexible comportant 
quatre lames, tel que visible sur la figure 19, avec quatre lames alternées, que l'on décompose en deux sous-unités de 
pivots à deux lames. Les figures 21 et 22 illustrent une décomposition similaire dans le cas de lames encadrées plutót 
que de lames alternées. Chaque sous-unité est fabriquée par gravure DRIE à deux niveaux (wafer SOI attaqué par 
dessus et par dessous) afin de garantir une précision d'alignement suffisante. 

[0073] La sous-unité supérieure est ensuite assemblée а la sous-unité inférieure. 

[0074] Cet assemblage peut être effectué par toute méthode traditionnelle: goupillage d'alignement et vissage, ou 
collage, ou « wafer fusion bonding », ou soudure, ou brasure, ou toute autre méthode connue de l'homme du métier. 
[0075] Le défaut d'assemblage se manifeste par un petit décalage A des axes de rotation des sous-unités supérieure 
et inférieure. De sorte que le mouvement de rotation du résonateur dicté par la sous-unité supérieure n'est pas en accord 
avec le mouvement de rotation dicté par la sous-unité inférieure. Pour éviter que ce décalage ne produise une sur- 
contrainte, le mécanisme comporte au moins une table de translation, dont le mouvement libre permet d'absorber le 
désaccord entre les deux rotations d'axes distincts. Au moins une des tables de translation doit étre suffisamment souple 
pour que le désaccord de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme. Dans le cas oU l'on introduit deux tables de 
translation identiques, comme représenté dans la figure 23, elles doivent être suffisamment souples pour que le désaccord 
de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme, et suffisamment rigides pour que la position du pivot soit bien déterminée. 
Les calculs montrent que ces conditions ne sont pas contradictoires si le décalage entre les axes de rotation est inférieur 
à 10 micrométres, ce qui est réalisable par assemblage traditionnel. Naturellement la précision d'un tel assemblage 
peut étre améliorée avec des gravures complémentaires, de type tenon-mortaise, ou avec une pluralité d'assemblages 
tenon-mortaise faisant entre eux un angle non nul, ou tout autre agencement connu en mécanique de précision. 
[0076] Plus particulièrement, tel que visible sur les figures, le mécanisme de guidage flexible 200 comporte, superposés 
l'un sur l'autre, au moins un étage supérieur 28 et au moins un étage inférieur 29. 

[0077] La sous-unité supérieure comporte un étage supérieur 28, qui comporte, entre un support supérieur 48 et un 
élément inertiel supérieur 58, au moins une lame primaire supérieure 318 s'étendant selon une premiére direction de 
lame supérieure DL1S et une lame secondaire supérieure 328 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame supé- 
rieure DL2S, croisées en projection en un point de croisement supérieur PS. 

[0078] La sous-unité inférieure comporte un étage inférieur 29, qui comporte, entre un support inférieur 49 et un 
élément inertiel inférieur 59, au moins une lame primaire inférieure 319 s'étendant selon une premiére direction de lame 
inférieure DL11 et une lame secondaire inférieure 329 s'étendant selon une deuxième direction de lame inférieure DL21 
croisées en projection en un point de croisement inférieur Pl, distant au repos du point de croisement supérieur PS d'un 
écart A. 

[0079] Et au moins l'étage supérieur 28 ou l'étage inférieur 29 comporte, entre la platine 900 et le support supérieur 
48, ou respectivement le support inférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement une table de 
translation inférieure 309, qui comporte au moins une liaison élastique qui autorise la translation selon un ou deux axes 
de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur en translation selon ces deux axes est inférieure à celle de chaque 
lame flexible 31, 32, 333, 34, 318, 319, 328, 329, que comporte le mécanisme de guidage flexible 200. 

[0080] Notons que cette liaison élastique n'autorise pas les rotations d'axe paralléle à celui du résonateur. 

[0081] On notera qu'il n'est pas nécessaire que les directions supérieures DL1S et DL2S de l'étage supérieur 28 
soient identiques aux directions inférieures ПІЛІ et 0121 de l'étage inférieur 29. De préférence, elles possèdent les 
mémes bissectrices. 

[0082] Plus particulièrement, le point P par lequel passe l'axe de rotation de l'élément inertiel 5 est situé entre le point 
de croisement supérieur PS et le point de croisement inférieur Pl, exactement au milieu si le mécanisme de guidage 
flexible 200 comporte deux tables de translations supérieure 308 et inférieure 309 qui sont identiques. Dans une variante, 
ce point P est situé exactement sur le point de croisement inférieur PI si l'étage inférieur 29 ne posséde pas de table 
de translation, ou sur le point de croisement supérieur PS si l'étage supérieur 28 ne posséde pas de table de translation. 
[0083] De préférence, l'oscillateur 100 comporte, pour chaque mécanisme de guidage flexible 200 qu'il comporte, un 
élément inertiel massif 5 est unique. Plus particulièrement, le mécanisme de guidage flexible 200 est unique, et l'élément 
inertiel massif 5 est unique. 

[0084] Naturellement, la configuration préférée des tables de translation 308 et 309 illustrée par les figures n'est pas 
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limitative. Ces tables de translation 308 et 309 peuvent aussi se trouver entre l'élément inertiel 5 et les encastrements 
du côté élément inertiel. 

[0085] Si Pon définit par X et Y les axes des bissectrices des angles que font entre elles les projections des lames 
flexibles sur un plan parallèle commun, la combinaison des tables en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit être 
plus souple que le pivot flexible selon les mêmes axes. Cette règle est valable quel que soit le nombre d'étages, le 
cumul dû à la combinaison de toutes les tables, en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit être plus souple que 
le pivot flexible. La liaison élastique de la table de translation supérieure 308, ou respectivement de la table de translation 
inférieure 309, selon un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, est ainsi de préférence une liaison élastique 
selon ces axes X et Y. 

[0086] Le stockage supplémentaire d'énergie élastique dans la ou les tables de translation, qui résulte du désaccord 
de mouvement, s'ajoute au stockage principal d'énergie du pivot, et tend à perturber l'isochronisme, sauf si la valeur 
du stockage supplémentaire est très inférieure à celle du stockage principal. C'est pourquoi les liaisons élastiques dans 
les tables de translation doivent être beaucoup plus souples que celles du pivot flexible. 

[0087] Plus particulièrement, l'étage supérieur 28 et l'étage inférieur 29 comportent chacun, entre la platine 900 et le 
supportsupérieur 48, etrespectivementle supportinférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement 
une table de translation inférieure 309, comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans 
le plan d’oscillation, et dont la raideur est inférieure à celle de chaque lame flexible. 

[0088] Quand il existe une table de translation par étage, elles ne sont pas nécessairement identiques entre elles. 
[0089] Une variante consiste à utiliser deux tables de translation différentes, la première étant souple afin que le 
désaccord de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme, et la seconde étant rigide afin d'assurer le positionnement 
du pivot. 

[0090] Dans une autre variante, un étage peut comporter une table de translation, et l'autre étage avoir une fixation rigide 
[0091] L'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 constituent tout ou partie de l'élément inertiel 
massif 5, et sont rigidement liés, directement ou indirectement, entre eux. Le support supérieur 48 et le support inférieur 
49 sont quant à eux, liés, selon le cas directement ou au travers d'une table de translation supérieure 308, ou respec- 
tivement une table de translation inférieure 309, à une partie rigide supérieure 480, respectivement une partie rigide 
inférieure 490, qui elles sont rigidement liées à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900. 

[0092] Les figures 23 et 24 montrent un exemple d'une telle liaison. Une table de translation supérieure 308 comporte, 
entre le support supérieur 48 et une masse intermédiaire supérieure 68, des premières liaisons élastiques souples 78 
s'étendant selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire supérieure 68 et la partie rigide supérieure 480, des 
deuxièmes liaisons élastiques souples 88 s'étendant selon la direction Y. De la même façon une table de translation 
inférieure 309 comporte, entre le support inférieur 49 et une masse intermédiaire inférieure 69, des premiéres liaisons 
élastiques souples 79 s'étendant selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire inférieure 69 et la partie rigide 
inférieure 490, des deuxiémes liaisons élastiques souples 89 s'étendant selon la direction Y. 

[0093] Ainsi, le mouvementde la table de translation, ou avantageusement des tables de translation, permet d'absorber 
le désaccord éventuel entre les rotations de la sous-unité supérieure et de la sous-unité inférieure. De plus, Chaque 
table de translation participe à la protection du mécanisme contre les fortes accélérations, lors d'une chute ou percussion 
par exemple. 

[0094] On comprend que l'assemblage tel que décrit ci-dessus dans le cadre de la première démarche permet de 
rendre négligeable l'anisochronisme ajouté, à condition que le défaut d'assemblage A soit suffisamment petit. 

[0095] A contrario, on peut décider d'exagérer volontairement le défaut d'assemblage A, afin d'introduire de l'aniso- 
chronisme de façon contrôlée, par exemple pour compenser un retard à l'échappement. Il est alors avantageux de 
rendre mobile, et réglable, au moins l'un des encastrements à la platine, c'est-à-dire le support supérieur 48 et/ou le 
support inférieur 49 dans le cas de la variante particuliére non limitative illustrée. En effet, en ajustant la position relative 
de ces deux encastrements, on modifie la rigidité des tables de translation 308, 309, ce qui a pour effet de permettre le 
réglage de l'anisochronisme ajouté. Un tel réglage peut être effectué facilement avec la combinaison d'une gorge et 
d'un excentrique, ou par toute autre solution connue de l'horloger. 

[0096] En somme, en déplacant la position d'au moins un des encastrements à la platine, tel que visible sur la figure 
24, il est possible d'ajuster l'anisochronisme produit par le défaut d'assemblage A. 

[0097] Cet agencement particulier avec au moins une table de translation permet, en somme, de garantir l'alignement 
entre les étages supérieur et inférieur, et d'éviter les grandes contraintes que subiraient les lames si les étages supérieur 
et inférieur ne suivaient pas la méme trajectoire. 

[0098] Une autre alternative encore consiste à équiper le mécanisme avec une table de translation supérieure 308 et 
d'une table de translation inférieure 309, avec un support supérieur 48 et un support inférieur 49 qui ne sont plus 
rigidement liés à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900, mais qui sont contraints à des mouvements plans, 
inverses en X et en Y, par une liaison de type vilebrequin ou similaire, par rapport à un axe fixe de l'élément support 
rigide 4, ou de la platine 900. Cette solution a l'avantage de permettre d'ajuster l'anisochronisme sans pour autant 
déplacer légérement l'axe de rotation du résonateur. 
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[0099] Оп comprend que les tables de translation, qui constituent des guidages flexibles en translation, peuvent être 
réalisées de bien des maniéres différentes. L'homme du métier en trouvera des exemples dans les références suivantes : 
[1] S.Henein, Conception des guidages flexibles. PPUR, [2] Larry L. Howell, Handbook of compliant mechanisms, 
WILEY), ou encore [3] Zeyi Wu and Qingsong Xu, Actuators 2018. De tels exemples non limitatifs sont illustrés aux 
figures 25 a 27. 

[0100] Lafigure 28 illustre un exemple simplifié avec une table de translation avec liaison par cols : le support supérieur 
48 est lié à un élément intermédiaire 488 suspendu par un premier col élastique 880 à un deuxième élément intermédiaire 
889 à un deuxième col 890 qui effectue la liaison élastique avec la partie rigide inférieure 490, rigidement liée à la platine 
900. Dans cet exemple l'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 sont liés à un autre élément 
intermédiaire 589 pour constituer avec lui l'élément inertiel massif 5. 

[0101] L'invention concerne ainsi un procédé de réalisation d'un mécanisme de guidage flexible 200 pour oscillateur 
mécanique 100 comportant au moins un élément inertiel 5 massif agencé pour osciller dans un plan d'oscillation, ce 
guidage flexible 200 comportant au moins deux premiéres lames flexibles 31, 32, s'étendant dans des plans paralléles 
ou confondus, et chacune de section sensiblement rectangulaire, et agencée pour étre fixée ou encastrée sur un support 
fixe 4 et supporter cet élément inertiel 5, et agencées ensemble pour le rappeler vers une position de repos, selon lequel 
on effectue les étapes suivantes : 


- (10) on détermine la géométrie du guidage flexible 200, on choisit le matériau des lames flexibles théoriques qu'il 
comporte, et on calcule le nombre et l'inclinaison des lames flexibles théoriques qu'il comporte ; 

- (20) on calcule la longueur L entre encastrements, la hauteur Н et l'épaisseur E de chaque lame flexible théorique; 

- (30) on calcule le rapport d'aspect RA= Н/Е de chaque lame flexible théorique; 

- (40) pour chaque lame flexible théorique; dont le rapport d'aspect RA calculé est supérieur ou égal à 10, on décom- 
pose cette lame flexible théorique en une pluralité de lames élémentaires incluses dans des niveaux superposés 
et chacune ayant un rapport d'aspect RA inférieur à 10, et on détermine le nombre de niveaux élémentaires de 
lames à superposer ; 

- (50) on reprend le calcul des caractéristiques du guidage flexible 200 avec ces lames élémentaires, en substitution 
des lames flexibles théoriques, par itération, jusqu'à obtention de caractéristiques satisfaisantes; 

- (60) on décompose le nombre de niveaux élémentaires en une pluralité de sous-unités 308, 309, chaque sous- 
unité étant, ou bien une sous-unité double comportant deux lames selon deux niveaux superposés et distantes 
selon deux plans paralléles, ou bien une sous-unité simple comportant une lame unique ; 

- (70) on détermine, pour chaque sous-unité, un support élémentaire 48, 49, et un élément inertiel élémentaire 58, 
59, que joignent les deux lames dans le cas d'une sous-unité double, ou que joint la lame unique dans le cas d'une 
sous-unité simple ; 

- (80) on se munit, au moins pour chaque dite sous-unité double, d'un substrat SOI à deux niveaux dudit matériau, 
et on grave ce substrat par dessus et par dessous au moins quand la forme en projection des deux lames est 
distincte, et pour chaque sous-unité simple, d'un substrat SOI à un ou deux niveaux, qu'ongrave, selon son épaisseur, 
d'un seul cóté ou par-dessus et par-dessous, pour obtenir les différentes sous-unités constitutives du guidage 
flexible 200; 

- (90) on assemble les uns sur les autres ces sous-unités formées de substrats gravés, en solidarisant tous leurs 
éléments inertiels élémentaires, et en fixant tous ces éléments inertiels élémentaires à l'élément inertiel 5, soit 
directement, soit par l'intermédiaire de tables de translation selon un cu deux degrés de liberté en translation dans 
le plan de chaque sous-unité, la raideur en translation de chaque table de translation étant inférieure à celle de 
chaque sous-unité ; 

- (100) on fixe tous les supports élémentaires des sous-unités formées de substrats gravés au support fixe (4), soit 
directement, soit par l'intermédiaire de tables de translation selon un ou deux degrés de liberté en translation dans 
le plan de chaque sous-unité, la raideur en translation de chaque table de translation étant inférieure à celle de 
chaque sous-unité. 


[0102] Dans une premiére variante, on calcule le guidage flexible 200 avec uniquement des lames théoriques copla- 
naires, paralléles et/ou divergentes. 

[0103] Dans une deuxiéme variante, on calcule ce guidage flexible 200 avec uniquement des paires de lames croisées 
en projection, sur au moins deux niveaux différents et distinctes. 

[0104] Dansunevariante mixte, on calcule le guidageflexible 200 avec à la fois une premier groupe de lames théoriques 
coplanaires, paralléles et/ou divergentes, et un deuxiéme groupe de paires de lames croisées en projection, sur au 
moins deux niveaux différents et distinctes. 

[0105] Plus particulièrement, quand on choisit des lames flexibles divergentes ou des d lames flexibles par paires 
croisées en projection, leur point de divergence ou leur point de croisement, en projection sur le plan d'oscillation, définit 
l'axe de pivotement virtuel de l'élément inertiel 5. 
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[0106] Plus particulièrement, dans la deuxième variante, quand on choisit des lames flexibles par paires croisées en 
projection, qui s'étendent à distance l'une de l'autre dans deux plans parallèles au plan d’oscillation de l'élément inertiel 
5, et dont les projections des directions sur le plan d’oscillation se croisent au niveau d'un axe de pivotement virtuel O 
de l'élément inertiel 5 et définissent ensemble un premier angle a qui est l'angle au sommet, depuis cet axe de pivotement 
virtuel O, face auquel s'étend la partie du support fixe 4 qui est située entre les attaches des lames croisées sur le 
support fixe 4, on choisit ce premier angle « compris entre 70° et 74°. Plus particulièrement encore, on choisit ce premier 
angle о égal à 71,2°. 

[0107] Toujours dans cette deuxième variante, on dimensionne avantageusement les lames flexibles avec un rayon 
intérieur ri qui est la distance entre l'axe de pivotement virtuel O et leur point d attache sur l'élément de support fixe 4, 
avec un rayon extérieur re qui est la distance entre l'axe de pivotement virtuel O et leur point d’attache sur l'élément 
inertiel 5 et avec une longueur totale L avec L = ri + re, tels qu'un premier rapport Q tel que Q - ri/L, soit compris entre 
0.12 et 0.13, ou tels qu'un deuxième rapport Qm tel que Qm =(ri+e/2)/(ri+e/2+re), soit compris entre 0.12 et 0.13. Plus 
particulièrement, on choisit ce premier rapport Q ou ce deuxième rapport Qm égal à 0,1264. 

[0108] Avantageusement, quand on choisit des lames flexibles par paires croisées en projection, qui s'étendent à 
distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles au plan d'oscillation de l'élément inertiel 5, et dont les projections 
des directions sur le plan d'oscillation se croisent au niveau d'un axe de pivotement virtuel O de l'élément inertiel 5, 
avec les encastrements des lames flexibles avec le support fixe 4 et l'élément inertiel 5 définissant deux directions de 
lames DL1, DL2, paralléles au plan d'oscillation, on réalise le mécanisme de guidage flexible 200 comportant, superposés 
l'un sur l'autre : 


- au moins un étage supérieur 28 qui comporte, entre un support supérieur 48 et un élément inertiel supérieur 58, 
au moins une lame primaire supérieure 318 s'étendant selon une premiére direction de lame DL1 et une lame 
secondaire supérieure 328 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame DL2 croisées en projection en un point 
de croisement supérieur PS, 

-  etau moins un étage inférieur 29 qui comporte, entre un support inférieur 49 et un élément inertiel inférieur 59, au 
moins une lame primaire inférieure 319 s’étendant selon une première direction de lame DL 1 et une lame secondaire 
inférieure 329 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame DL2 croisées en projection en un point de croisement 
inférieur РІ; 


eton réalise cet étage supérieur 28 et/ou cet étage inférieur 29 comportant, entre d'une part le support fixe 4 et d'autre 
part le support supérieur 48, ou respectivement le support inférieur 49, et/ou entre d'une part l'élément inertiel 5 et 
d'autre part l'élément inertiel élémentaire supérieur 58, ou respectivement l'élément inertiel élémentaire inférieur 59, 
une table de translation 308, 309, qui comporte au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans 
le plan d'oscillation, et dont la raideur en translation est inférieure à celle de chaque lame flexible. 

[0109] Plus particulièrement, et tel que visible sur les figures 23 et 24, on réalise l'étage supérieur 28 et l'étage inférieur 
29 comportant chacun, entre le support fixe 4 et le support supérieur 48, et respectivement le support inférieur 49, une 
table de translation 308, 309, comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans le plan 
d'oscillation, et dont la raideur en translation est inférieure à celle de chaque lame flexible. 

[0110] De façon particulière, on réalise la liaison élastique de la table de translation supérieure 308, ou respectivement 
de la table de translation inférieure 309, selon un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, sous la forme d'une 
liaison élastique selon les axes X et Y des bissectrices des angles que font entre elles les projections des lames flexibles 
du mécanisme de guidage flexible 200 sur le plan d'oscillation. 

[0111] Dans une variante, on choisit des lames flexibles par paires croisées en projection, qui s'étendent à distance 
l'une de l'autre dans deux plans parallèles au plan d'oscillation de l'élément inertiel 5, et dont les projections des directions 
sur le plan d'oscillation se croisent au niveau d'un point de croisement P à proximité de l'axe de pivotement virtuel O 
de l'élément inertiel 5. Les encastrements des lames flexibles avec le support fixe 4 et l'élément inertiel 5 définissent 
deux directions de lames DL1, DL2, paralléles au plan d'oscillation. On réalise le mécanisme de guidage flexible 200 
avec les deux directions de lames DL1, DL2, paralléles au plan d'oscillation et faisant entre elles, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet a, la position du point de croisement P étant définie par le 
rapport X- D/L oü D est la distance entre la projection, sur le plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement des 
premières lames 31, 32, dans le support fixe 4 et le point de croisement P, et où L est la longueur totale de la projection, 
sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32, et avec le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position de repos 
distant du point de croisement P d'un écart e qui est compris entre 12% et 18% de la longueur totale L, avec la valeur 
du rapport D/L comprise entre 0 et 1, avec l'angle au sommet a inférieur ou égal à 60^, et avec, pour chaque premiére 
lame flexible 31, 32, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 

[0112] Dans l’une quelconque de ces variantes de procédé, il peut être avantageux de réaliser le guidage flexible 200 
avec un premier nombre N1 de premiéres lames appelées lames primaires 31 s'étendant selon une premiére direction 
de lame DL1, et un deuxiéme nombre N2 de premiéres lames dites lames secondaires 32 s'étendant selon une deuxiéme 
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direction de lame DL2, le premier nombre N1 et le deuxième nombre М2 étant chacun supérieur ou égal à deux. Cette 
disposition permet de limiter la hauteur des lames, ce qui estavantageux pour leurfonctionnement. Plus particulièrement, 
mais non nécessairement, on choisit le premier nombre N1 égal au deuxième nombre N2. 

[0113] Plus particulièrement, on réalise le guidage flexible 200 avec au moins une paire formée d’une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2, et avec, dans chaque paire, la lame primaire 31 identique à la lame secondaire 32 à l'orientation 
près. Plus particulièrement encore, on réalise le guidage flexible 200 ne comportant que des telles paires chacune 
formée d'une lame primaire 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 
s'étendant selon une deuxième direction de lame DL2, et avec, dans chaque paire, la lame primaire 31 identique à la 
lame secondaire 32 à l'orientation près. 

[0114] De façon particulière, on réalise le guidage flexible 200 avec au moins un groupe de lames formé d'une lame 
primaire 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une pluralité de lames secondaires 32 s'étendant 
selon une deuxième direction de lame DL2, et avec, dans chaque groupe de lames, le comportement élastique de la 
lame primaire 31 identique au comportement élastique résultant de la pluralité de lames secondaires 32 à l'orientation 
près. 

[0115] Dans une exécution particulière, on réalise le guidage flexible 200 avec un premier nombre de premières lames 
appelées lames primaires 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et un deuxième nombre N2 de 
premières lames dites lames secondaires 32 s'étendant selon une deuxième direction de lame DL2, avec les deux 
directions de lames DL1, DL2, parallèles au plan d'oscillation et faisant entre elles, en position de repos, en projection 
sur ce plan d'oscillation, un angle au sommet a, les deux directions de lames DL1, DL2, se croisant, en projection sur 
le plan d'oscillation, en un point de croisement P dont la position est définie par le rapport X= D/L, où D est la distance 
entre la projection, sur le plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement des premières lames 31, 32,dans le support 
fixe 4 et le point de croisement P, et où L est la longueur totale de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 
32, dans son élongation, et avec le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, compris entre 0.15 et 0.49, bornes comprises, 
ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises. Plus particulièrement, on choisit l'angle au sommet (с) inférieur ou égal à 50^, 
et le rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. Plus particulièrement, on 
choisit l'angle au sommet (a) inférieur ou égal à 40°, et le rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.30 
et 0.70, bornes comprises. Plus particuliérement, on choisit l'angle au sommet (a) inférieur ou égal à 35^, et ledit rapport 
d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. Plus particulièrement, on choisit l'angle 
au sommet (a) inférieur ou égal à 30°. 

[0116] Dans cette même variante où le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.49, bornes 
comprises, ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises, plus particulièrement on choisit l'angle au sommet a et le rapport 
X= DIL satisfaisant la relation : h1(D/L) < «< h2(D/L), avec, 

pour 0.2xX«0.5 : 


h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)? - 6000*(X + 0.05), 


h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05) - 6000*(X - 0.05}, 


pour 0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - Х)3- 6000*(1.05 - ХУ, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - Х)?- 6000*(0.95 - ХУ. 


[0117] Dans l’une quelconque de ces variantes de procédé, on réalise plus particulièrement le guidage flexible 200 
avec un nombre total de lames flexibles strictement supérieur à deux. 

[0118] Plus particuliérement, on réalise le guidage flexible 200 avec des lames flexibles droites et planes au repos. 
Plus particulièrement encore, on réalise le guidage flexible 200 avec toutes ses lames flexibles droites et planes au repos. 
[0119] En somme, l'invention permet la réalisation de guidages flexibles pour oscillateurs de différentes géométries, 
avec des lames coplanaires : en vé, paralléles, ou autre, ou bien dans des plans décalés, notamment lames croisées 
en projection, ou autre. L'invention permet d'assurer le comportement régulier de ces lames sur toute leur plage d'uti- 
lisation, et donc de garantir l'isochronisme des oscillateurs conçus de facon adéquate et comportant de telles lames. 
[0120] Naturellement, si l'invention s'applique de façon préférée à des guidages flexibles comportant plusieurs lames, 
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et qui procurent les meilleurs résultats d'isochronisme, le procédé de réalisation est également applicable á des guidages 
comportant une lame unique 


Revendications 


1. Procédé de réalisation d'un mécanisme de guidage flexible (200) pour oscillateur mécanique (100) comportant au 
moins un élément inertiel (5) massif agencé pour osciller dans un plan d'oscillation, ledit guidage flexible (200) 
comportant au moins deux premières lames flexibles (31, 32) s'étendant dans des plans parallèles ou confondus 
et chacune de section sensiblement rectangulaire et agencée pour étre fixée ou encastrée sur un support fixe (4) 
et supporter ledit élément inertiel (5), et agencées ensemble pour le rappeler vers une position de repos, selon 
lequel on effectue les étapes suivantes : 


- (10) on détermine la géométrie dudit guidage flexible (200), on choisit le matériau des lames flexibles théoriques 
qu'il comporte, et on calcule le nombre et l'inclinaison des lames flexibles théoriques qu'il comporte ; 

- (20) on calcule la longueur L entre encastrements, la hauteur H et l'épaisseur E de chaque dite lame flexible 
théorique; 

- (30) on calcule le rapport d'aspect RA- H/E de chaque dite lame flexible théorique; 

- (40) pour chaque dite lame flexible théorique; dont le rapport d'aspect RA calculé est supérieur ou égal à 10, 
on décompose cette lame flexible théorique en une pluralité de lames élémentaires incluses dans des niveaux 
superposés et chacune ayant un rapport d'aspect RA inférieur à 10, et on détermine le nombre de niveaux 
élémentaires de lames à superposer ; 

- (50) on reprend le calcul des caractéristiques dudit guidage flexible (200) avec lesdites lames élémentaires, 
en substitution desdites lames flexibles théoriques, jusqu'à obtention de caractéristiques satisfaisantes; 

- (60) on décompose ledit nombre de niveaux élémentaires en une pluralité de sous-unités (308, 309), chaque 
dite sous-unité étant, ou bien une sous-unité double comportant deux lames selon deux niveaux superposés 
et distantes selon deux plans paralléles, ou bien une sous-unité simple comportant une lame unique ; 

- (70) on détermine, pour chaque sous-unité, un support élémentaire (48, 49) et un élément inertiel élémentaire 
(58, 59) que joignent lesdites deux lames dans le cas d'une sous-unité double, ou que joint ladite lame unique 
dans le cas d'une sous-unité simple ; 

- (80) on se munit, au moins pour chaque dite sous-unité double, d'un substrat 501 à deux niveaux dudit 
matériau, et on grave ledit substrat par dessus et par dessous au moins quand la forme en projection desdites 
deux lames est distincte, et pour chaque sous-unité simple, d'un substrat SOI à un ou deux niveaux, qu'on 
grave, selon son épaisseur, d'un seul cóté ou par-dessus et par-dessous, pour obtenir les différentes sous- 
unités constitutives dudit guidage flexible (200); 

- (90) on assemble les uns sur les autres lesdites sous-unités formées de substrats gravés, en solidarisant tous 
leurs dits éléments inertiels élémentaires, et en fixant tous ces éléments inertiels élémentaires audit élément 
inertiel (5), soit directement, soit par l'intermédiaire de tables de translation selon un ou deux degrés de liberté 
entranslation dans le plan de chaque dite sous-unité, la raideur en translation de chaque dite table de translation 
étant inférieure à celle de chaque dite sous-unité ; 

- (100) on fixe tous les dits supports élémentaires desdites sous-unités formées de substrats gravés audit 
support fixe (4), soit directement, soit par l'intermédiaire de tables de translation selon un ou deux degrés de 
liberté en translation dans le plan de chaque dite sous-unité, la raideur en translation de chaque dite table de 
translation étant inférieure à celle de chaque dite sous-unité. 


2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'on calcule ledit guidage flexible (200) avec uniquement 
des lames théoriques coplanaires, paralléles et/ou divergentes. 


3. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'on calcule ledit guidage flexible (200) avec uniquement 
des paires de lames croisées en projection, sur au moins deux niveaux différents et distinctes. 


4. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'on calcule ledit guidage flexible (200) avec à la fois une 
premier groupe de lames théoriques coplanaires, paralléles et/ou divergentes, et un deuxiéme groupe de paires de 
lames croisées en projection, sur au moins deux niveaux différents et distinctes. 


5. Procédé selon l'une des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que, quand on choisit des dites lames flexibles 


divergentes ou des dites lames flexibles par paires croisées en projection, leur point de divergence ou leur point de 
croisement, en projection sur le plan d'oscillation, définit l'axe de pivotement virtuel dudit élément inertiel (5). 
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Procédé selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que, quand on choisit des dites lames flexibles 
par paires croisées en projection, qui s'étendent à distance l'une de l'autre dans deux plans parallèles au plan 
d’oscillation dudit élément inertiel (5), et dont les projections des directions sur ledit plan d’oscillation se croisent au 
niveau d'un axe de pivotement virtuel (O) dudit élément inertiel (5) et définissent ensemble un premier angle (a) 
qui est l'angle au sommet, depuis ledit axe de pivotement virtuel (О), face auquel s'étend la partie dudit support fixe 
(4) qui est située entre les attaches desdites lames croisées sur ledit support fixe (4), on choisit ledit premier angle 
compris entre 70° et 74°. 


Procédé selon la revendication 6, caractérisé en ce qu'on choisit ledit premier angle (a) égal à 71,2°. 


Procédé selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce qu'on dimensionne lesdites lames flexibles avec un rayon 
intérieur (ri) qui est la distance entre ledit axe de pivotement virtuel (O) et leur point d'attache sur ledit élément de 
support fixe (4), avec un rayon extérieur (re) qui est la distance entre ledit axe de pivotement virtuel (O) et leur point 
d'attache sur ledit élément inertiel (5) et avec une longueur totale (L) avec L = ri + re, tels qu'un premier rapport (Q) 
tel que О =ri/L, soit compris entre 0.12 et 0.13, ou tels qu'un deuxième rapport (Qm) tel que Qm =(ri+e/2)/(rite/2+re), 
soit compris entre 0.12 et 0.13. 


Procédé selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'on choisit ledit premier rapport (Q) ou ledit deuxième rapport 
(Qm) égal à 0,1264. 


Procédé selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que, quand on choisit des dites lames flexibles 
par paires croisées en projection, qui s'étendent à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles au plan 
d'oscillation dudit élément inertiel (5), et dont les projections des directions sur ledit plan d'oscillation se croisent au 
niveau d'un axe de pivotement virtuel (O) dudit élément inertiel (5), avec les encastrements desdites lames flexibles 
avec ledit support fixe (4) et ledit élément inertiel (5) définissant deux directions de lames (DL1 ; DL2) parallèles 
audit plan d'oscillation, on réalise ledit mécanisme de guidage flexible (200) comportant, superposés l'un sur l'autre, 
au moins un étage supérieur (28) qui comporte, entre un support supérieur (48) et un élément inertiel supérieur 
(58), au moins une lame primaire supérieure (318) s'étendant selon une premiére direction de lame (DL1) et une 
lame secondaire supérieure (328) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2) croisées en projection 
enun point de croisement supérieur (PS), et au moins un étage inférieur (29) qui comporte, entre un support inférieur 
(49) et un élément inertiel inférieur (59), au moins une lame primaire inférieure (319) s'étendant selon une première 
direction de lame (DL1) et une lame secondaire inférieure (329) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame 
(DL2) croisées en projection en un point de croisement inférieur (РІ), et en ce qu'on réalise ledit étage supérieur 
(28) et/ou ledit étage inférieur (29) comportant, entre ledit support fixe (4) et ledit support supérieur (48), ou respec- 
tivement ledit support inférieur (49), et/ou entre ledit élément inertiel (5) et ledit élément inertiel élémentaire supérieur 
(58), ou respectivement ledit élément inertiel élémentaire inférieur (59), une table de translation (308 ; 309) com- 
portant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur 
en translation est inférieure à celle de chaque dite lame flexible. 


Procédé selon la revendication 10, caractérisé en ce qu'on réalise ledit étage supérieur (28) et ledit étage inférieur 
(29) comportent chacun, entre ledit support fixe (4) et ledit support supérieur (48), et respectivement ledit support 
inférieur (49), une table de translation (308 ; 309) comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes 
de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur en translation est inférieure à celle de chaque dite lame flexible. 


Procédé selon la revendication 10 ou 11, caractérisé en ce qu'on réalise ladite liaison élastique de ladite table de 
translation supérieure (308), ou respectivement de ladite table de translation inférieure (309), selon un ou deux 
axes de liberté dans ledit plan d'oscillation, sous la forme d'une liaison élastique selon les axes X et Y des bissectrices 
des angles que font entre elles les projections des lames flexibles dudit mécanisme de guidage flexible (200) sur 
ledit plan d'oscillation. 


Procédé selon l'une des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que, quand on choisit des dites lames flexibles 
par paires croisées en projection, qui s'étendent à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles au plan 
d'oscillation dudit élément inertiel (5), et dont les projections des directions sur ledit plan d'oscillation se croisent au 
niveau d'un point de croisement (P) à proximité de l'axe de pivotement virtuel (O) dudit élément inertiel (5), avec 
les encastrements desdites lames flexibles avec ledit support fixe (4) et ledit élément inertiel (5) définissant deux 
directions de lames (DL1 ; DL2) paralléles audit plan d'oscillation, on réalise ledit mécanisme de guidage flexible 
(200) avec lesdites deux directions de lames (DL 1 ; DL2) parallèles audit plan d'oscillation et faisant entre elles, en 
position de repos, en projection sur ledit plan d'oscillation, un angle au sommet a, la position dudit point de croisement 
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(P) étant définie par le rapport X= D/L où D est la distance entre la projection, sur ledit plan d’oscillation, de l’un des 
points d’encastrement desdites premiéres lames (31 ; 32) dans ledit support fixe (4) et ledit point de croisement (P), 
et où L est la longueur totale de la projection, sur ledit plan d’oscillation, de ladite lame (31 ; 32), et avec le centre 
de masse dudit oscillateur (100) dans sa position de repos distant dudit point de croisement (P) d’un écart (s) qui 
est compris entre 12% et 18% de ladite longueur totale L, avec la valeur dudit rapport D/L comprise entre 0 et 1, 
avec ledit angle au sommet (a) inférieur ou égal a 60°, et avec, pour chaque dite premiére lame flexible (31 ; 32), 
le rapport d’encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 


Procédé selon l’une des revendications 1 à 13, caractérisé en ce qu’on réalise ledit guidage flexible (200) avec 
un premier nombre N1 de dites premiéres lames appelées lames primaires (31) s'étendant selon une premiére 
direction de lame (DL1), et un deuxième nombre N2 de dites premières lames dites lames secondaires (32) s'étendant 
selon une deuxième direction de lame (DL2), ledit premier nombre N1 et ledit deuxième nombre N2 étant chacun 
supérieur ou égal á deux. 


Procédé selon la revendication 14, caractérisé en ce qu'on choisit ledit premier nombre N1 égal audit deuxième 
nombre N2. 


Procédé selon la revendication 14 ou 15, caractérisé en ce qu'on réalise ledit guidage flexible (200) avec au moins 
une paire formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une premiere direction de lame (DL1), et d'une dite 
lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (DL2), et avec, dans chaque paire, ladite 
lame primaire (31) identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation près. 


Procédé selon la revendication 16, caractérisé en ce qu'on réalise ledit guidage flexible (200) ne comportant que 
des dites paires chacune formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une premiére direction de lame 
(DL 1), et d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (DL2), et avec, dans 
chaque paire, ladite lame primaire (31) identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation prés. 


Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 14, ou selon la revendication 16 selon la revendication 14, 
caractérisé en ce que on réalise ledit guidage flexible (200) avec au moins un groupe de lames formé d'une dite 
lame primaire (31) s'étendant selon une premiere direction de lame (DL 1), etd'une pluralité de dite lames secondaires 
(32) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2), et avec, dans chaque dit groupe de lames, le com- 
portement élastique de ladite lame primaire (31) identique au comportement élastique résultant de ladite pluralité 
de lames secondaires (32) à l'orientation prés. 


Oscillateur mécanique (100) d'horlogerie, selon l'une des revendications 1 à 18, caractérisé en ce qu'on réalise 
ledit guidage flexible (200) avec un premier nombre de dites premiéres lames appelées lames primaires (31) s'éten- 
dant selon une première direction de lame (DL 1), et un deuxième nombre N2 de dites premières lames dites lames 
secondaires (32) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2), avec lesdites deux directions de lames 
(DL1 ; DL2) paralléles audit plan d'oscillation faisant entre elles, en position de repos, en projection sur ledit plan 
d'oscillation, un angle au sommet a, lesdites deux directions de lames (DL1 ; DL2) se croisant, en projection sur 
ledit plan d'oscillation, en un point de croisement (P) dont la position est définie par le rapport X= D/L, oü D est la 
distance entre la projection, sur ledit plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement desdites premiéres lames 
(31 ; 32) dans ledit support fixe (4) et ledit point de croisement (P), et oü L est la longueur totale de la projection, 
sur ledit plan d'oscillation, de ladite lame (31 ; 32) dans son élongation, et avec ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; 
D2/L2) compris entre 0.15 et 0.49, bornes comprises, ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises. 


Procédé selon la revendication 19, caractérisé en ce qu'on choisit ledit angle au sommet (a) inférieur ou égal à 
50°, et ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. 


Procédé selon la revendication 20, caractérisé en ce qu'on choisit ledit angle au sommet (a) inférieur ou égal à 
40°, et ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 








Procédé selon la revendication 21, caractérisé en ce qu'on choisit ledit angle au sommet (a) inférieur ou égal à 
35°, et ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 





Procédé selon l'une des revendications 19 à 22, caractérisé en ce qu'on choisit ledit angle au sommet (a) inférieur 
cu égal à 30*. 
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Procédé selon l'une des revendications 19 à 23, caractérisé en ce qu'on choisit ledit angle au sommet (a) et ledit 
rapport X= D/L satisfaisant la relation : h1(D/L) < a< h2(D/L), avec, 
pour 0.2<X<0.5 : 


h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05) - 6000*(X + 0.05), 
h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05) - 6000*(X - 0.05%, 
pour 0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - X)3- 6000*(1.05 - ХУ, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - Х)?- 6000*(0.95 - X). 


Procédé selon l'une des revendications 1 à 24, caractérisé en ce qu'on réalise ledit guidage flexible (200) avec 
un nombre total de dites lames flexibles strictement supérieur à deux. 
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ЕР 3 438 762 А2 
Description 
Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un oscillateur mécanique d'horlogerie, comportant entre un élément support rigide et un 
élément inertiel massif, un guidage flexible avec au moins deux premiéres lames flexibles qui supportent ledit élément 
inertiel massif et sont agencées pour le rappeler vers une position de repos, ledit élément inertiel massif étant agencé 
pour osciller angulairement selon un plan d'oscillation autour de ladite position de repos, lesdites deux premiéres lames 
flexibles ne se touchant pas et leurs projections sur ledit plan d'oscillation se croisant, en position de repos, en un point 
de croisement, au voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe de rotation dudit élément inertiel massif perpen- 
diculairement audit plan d'oscillation, etles encastrements desdites premiéres lames flexibles avec ledit élément support 
rigide et ledit élément inertiel massif définissant au moins deux directions de lames parallèles audit plan d'oscillation. 
[0002] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 
[0003] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie. 

[0004] L'invention concerne le domaine des oscillateurs mécaniques d'horlogerie comportant des guidages à lames 
flexibles assurant les fonctions de maintien et de rappel d'éléments mobiles. 


Arrière-plan de l'invention 


[0005] L'utilisation de guidages flexibles, notamment à lames souples, dans des oscillateurs mécaniques d'horlogerie, 
est rendue possible par des procédés d'élaboration, tels que « MEMS », « LIGA » ou similaires, de matériaux micro- 
usinables, tels que le silicium et ses oxydes, qui permettent une fabrication trés reproductible de composants qui pré- 
sentent des caractéristiques élastiques constantes dans le temps et une grande insensibilité aux agents extérieurs tels 
que température et humidité. Des pivots à guidage flexible, tels que décrits dans les demandes EP1419039 ou 
EP16155039 du méme déposant, permettent notamment de remplacer le pivot d'un balancier classique, ainsi que le 
ressort-spiral qui lui est usuellement associé. La suppression des frottements de pivots permet d'augmenter substan- 
tiellement le facteur de qualité d'un oscillateur. Toutefois les pivots à guidage flexible ont généralement une course 
angulaire faible, de l'ordre de 10? à 20^, ce qui est trés faible en comparaison de l'amplitude usuelle de 300? d'un 
balancier-spiral, et qui n'autorise pas leur combinaison directe avec des mécanismes d'échappement classiques, et 
notamment avec des arrétoirs usuels tels qu'une ancre suisse ou similaire, qui exigent une grande course angulaire 
pour assurer leur bon fonctionnement. 

[0006] Lors du Congrés de Chronométrie de Montreux, Suisse, des 28 et 29 septembre 2016, l'équipe de M. H. 
Kahrobaiyan a abordé l'augmentation de cette course angulaire dans l'article « Gravity insensitive flexure pivots for 
watch oscillators », et il apparait que la solution -complexe- envisagée n'est pas isochrone. 

[0007] Le document EP3035127A1 au nom de même déposant SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT 
Ltd décrit un oscillateur d'horlogerie comportant une base de temps avec au moins un résonateur constitué par un 
diapason lequel comporte au moins deux parties mobiles oscillantes, lesdites parties mobiles étant fixées à un élément 
de liaison, que comporte ledit oscillateur, par des éléments flexibles dont la géométrie détermine un axe de pivotement 
virtuel de position déterminée par rapport audit élément de liaison, autour duquel axe de pivotement virtuel oscille ladite 
partie mobile respective, dont le centre de masse est confondu en position de repos avec ledit axe de pivotement virtuel 
respectif. Pour au moins une dite partie mobile, lesdits éléments flexibles sont constitués de lames élastiques croisées 
et s'étendant à distance l'une de l'autre dans deux plans paralléles, et dont les projections des directions sur un desdits 
plans paralléles se croisent au niveau dudit axe de pivotement virtuel, de ladite partie mobile considérée. 

[0008] Le document US3628781A au nom de GRIB décrit une fourche de diapason, sous la forme d'une structure en 
porte-à-faux double, pour permettre un mouvement de rotation accentué d'une paire d'éléments mobiles, par rapport à 
un plan de référence fixe comprenant un premier corps élastiquement déformable ayant au moins deux parties flexibles 
allongées élastiquement similaires, les extrémités de chacune desdites parties flexibles étant respectivement solidaire 
de parties rigides agrandies dudit élément, la première desdites parties rigides étant fixée pour définir un plan de référence 
et la seconde étant supportée élastiquement pour avoir un mouvement de rotation accentué par rapport à la première, 
un second corps déformable élastiquement sensiblement identique au premier corps déformable élastiquement, et des 
moyens pour fixer rigidement les premiéres desdites parties rigides respectives desdits corps élastiquement déformables 
en relation espacée pour fournir une structure de fourche de diapason dans laquelle chacune des dents du diapason 
comprend l'extrémité libre de l'un desdits corps élastiquement déformables. 

[0009] Le document EP3130966A1 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse décrit un mouvement d'horlogerie 
mécanique qui comprend au moins un barillet, un ensemble de roues d'engrenage entrainé à une extrémité par le 
barillet, et un mécanisme d'échappement d'un oscillateur local avec un résonateur sous forme d'un balancier-spiral et 
un systéme de rétroaction du mouvement d'horlogerie. Le mécanisme d'échappement est entrainé à une autre extrémité 
de l'ensemble de roues d'engrenage. Le systéme de rétroaction comprend au moins un oscillateur de référence précis, 
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combiné à un comparateur de marche pour comparer la marche des deux oscillateurs, et un mécanisme de réglage du 
résonateur de l'oscillateur local pour ralentir ou accélérer le résonateur sur la base d'un résultat de la comparaison dans 
le comparateur de marche. 

[0010] Le document CH709536A2 au nom de ETA Manufacture Horlogére Suisse décrit un mécanisme régulateur 
dhorlogerie comportant, montés mobiles, au moins en pivotement par rapport à une platine, une roue d'échappement 
agencée pour recevoir un couple moteur via un rouage, et un premier oscillateur comportant une premiére structure 
rigide reliée á ladite platine par des premiers moyens de rappel élastique. Ce mécanisme régulateur comporte un 
deuxiéme oscillateur comportant une deuxiéme structurerigide reliée á ladite premiére structure rigide par des deuxiémes 
moyens de rappel élastique, et qui comporte des moyens de guidage agencés pour coopérer avec des moyens de 
guidage complémentaire que comporte ladite roue d'échappement, synchronisant ledit premier oscillateur et ledit deuxié- 
me oscillateur avec ledit rouage. 

[0011] La demande de brevet EP17183666 du même déposant, incorporée ici par référence, décrit un pivot à grande 
course angulaire. En utilisant un angle entre les lames d'environ 25° à 30°, et un point de croisement situé à environ 
45% de leur longueur, il est possible d'obtenir simultanément un bon isochronisme et une insensibilité aux positions sur 
une grande course angulaire (jusqu'à 40° ou plus). Afin de maximiser la course angulaire tout en conservant une bonne 
rigidité hors plan, on tend à affiner les lames tout en augmentant leur hauteur. L'utilisation d'une grande valeur du rapport 
d'aspect, c'est-à-dire du rapport entre la hauteur de la lame sur son épaisseur est théoriquement avantageuse, mais 
dans la pratique on rencontre souvent des phénoménes de courbure anticlastique, qui altérent les propriétés. 


Résumé de l'invention 


[0012] L'invention se propose de mettre au point un oscillateur mécanique à guidages flexibles, dont la course angulaire 
soit compatible avec des mécanismes d'échappement existants, et dont les guidages flexibles se comportent de façon 
réguliére quelle que soit leur déformation. 

[0013] Ce résonateur à guidage flexible en rotation doit posséder les propriétés suivantes : 


- un facteur de qualité élevé ; 

- une grande course angulaire ; 

- Un bon isochronisme ; 

- une grande insensibilité aux positions dans l'espace. 


[0014] En considérant le cas particulier d'un guidage flexible à lames croisées en projection dans un plan paralléle 
au plan d'oscillation, oü ces lames joignent une masse fixe et une masse mobile, la course angulaire possible 0 du pivot 
dépend du rapport X- D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement d'une lame dans la masse fixe et le 
point de croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette même lame, dans son élongation, entre ses deux 
encastrements opposés. Les travaux cités ci-dessus de l'équipe de M. H. Kahrobaiyan montrent que cette course 
angulaire possible 0 est, pour un couple de lames donné et d'angle au sommet a donné au point de croisement, ici de 
90”, maximale pour X= D/L= 0.5, et décroit rapidement quand on s'écarte de cette valeur, selon une courbe sensiblement 
symétrique. Or un tel pivot à lames croisées avec X= ОЛ = 0.5 et a=90* n'est pas isochrone. 

[0015] L'invention explore de ce fait les domaines de combinaisons favorables entre les valeurs d'angle au sommet 
a au croisement des lames, et les valeurs du rapport X= D/L, pour obtenir des pivots isochrones, ainsi que les valeurs 
optimales du rapport d'aspect de chacune des lames. 

[0016] A cet effet, l'invention concerne un oscillateur mécanique selon la revendication 1. 

[0017] Et notamment l'invention montre que l'on peut obtenir un oscillateur isochrone avec des pivots qui vérifient à 
la fois les deux inégalités : 0.15<(X= D/L)<0.85, et a<60°. 

[0018] Naturellement les configurations avec a=0° sont écartées, les lames n'étant alors plus sécantes en projection, 
mais paralléles. 

[0019] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur mécanique. 
[0020] L'invention concerne encore une montre comportant un tel mouvement d'horlogerie. 


Description sommaire des dessins 


[0021] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaîtront à la lecture de la description détaillée qui va 
suivre, en référence aux dessins annexés, où : 


- la figure 1 représente, de facon schématisée, et en perspective, une première variante d’oscillateur mécanique, qui 
comporte un élément support rigide, de forme allongée, pour sa fixation à une platine du mouvement ou similaire, 
auquel est suspendu un élément inertiel massif par deux premiéres flexibles disjointes, croisées en projection sur 
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le plan doscillation de cet élément inertiel, lequel coopére avec ип mécanisme d'échappement classique avec ancre 
suisse et roue d'échappement standard ; 

la figure 2 représente, de façon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 1; 

la figure 3 représente, de façon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

la figure 4 représente, de facon schématisée, un détail de la figure 2, montrant le décalage entre le croisement des 
lames et la projection du centre de masse du résonateur, ce détail avec décalage étant applicable de la même façon 
aux différentes variantes décrites ci-après; 

la figure 5 est un graphe, avec en abscisse rapport X= D/L entre, d'une part la distance D du point d'encastrement 
d'une lame dans la masse fixe et le point de croisement, et d'autre part la longueur totale L de cette même lame 
entre ses deux encastrements opposés, et en ordonnées l'angle au sommet de croisement des lames flexibles, et 
qui définit deux courbes, inférieure et supérieure, en trait interrompu, qui bornent le domaine convenable entre ces 
paramètres pour assurer l'isochronisme, la courbe en trait plein correspondant à une valeur avantageuse ; 

la figure 6 représente, de façon similaire à la figure 1, une deuxième variante d'oscillateur mécanique, où l'élément 
support rigide, de forme allongée, est aussi mobile par rapport à une structure fixe, et est porté par un troisième 
élément rigide, par l'intermédiaire d'un second jeu de lames flexibles, agencées de facon similaire au premières 
lames flexibles, l'élément inertiel étant encore agencé pour coopérer avec un mécanisme d'échappement classique 
non représenté ; 

la figure 7 représente, de facon schématisée, et en plan, l'oscillateur de la figure 6; 

la figure 8 représente, de facon schématisée, et en coupe passant par l'axe de croisement des lames, l'oscillateur 
de la figure 1 ; 

la figure 9 est un schéma-blocs représentant une montre qui comporte un mouvement avec un tel résonateur ; 

la figure 10 représente, de façon schématisée et en perspective, un guidage à lames flexibles croisées en projection, 
entre une structure fixe et un élément inertiel ; 

la figure 11 représente, de facon similaire à la figure 10, un guidage flexible théorique dont chaque lame a un rapport 
d'aspect supérieur à celui des lames de la figure 10 ; 

la figure 12 représente, de facon similaire à la figure 10, un guidage flexible, équivalent en termes de rappel élastique 
au guidage théorique de la figure 11, mais comportant un nombre supérieur de lames, dont chacune a un rapport 
d'aspect inférieur à 10, dans cette variante deux lames élémentaires d'un premier type sont superposées dans une 
premiére direction, et croisenten projection deux lames élémentaires d'un deuxiéme type qui sontaussi superposées 
entre elles et s'étendent dans une deuxiéme direction ; 

la figure 13 représente, de facon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible, dont les quatre lames sont en 
quinconce ; 

la figure 14 représente, de facon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible, dont les quatre lames 
comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére direction, qui encadrent deux lames 
élémentaires d'un deuxième type qui sont superposées entre elles et s'étendent dans une deuxième direction ; 

la figure 15 représente, de facon similaire à la figure 12, un autre guidage flexible, comportant six lames superposées 
par trois ; 

la figure 16 représente, de facon similaire à la figure 13, un autre guidage flexible, dont les six lames sont en 
quinconce ; 

la figure 17 représente, de facon similaire à la figure 14, un autre guidage flexible, dont les huit lames comportent 
une premiére et une deuxiéme superposition de deux lames élémentaires d'un premier type dans une premiére 
direction, qui encadrent quatre lames élémentaires d'un deuxiéme type quisontsuperposées entre elles et s'étendent 
dans une deuxiéme direction ; 

la figure 18 représente, de facon similaire à la figure 12, encore un autre guidage flexible, à nombre inégal de lames, 
dont les cinq lames comportent deux lames élémentaires d'un premier type dans une première direction, qui enca- 
drenttrois lames élémentaires d'un deuxième type quisontsuperposées entre elles ets'étendent dans une deuxième 
direction ; 

la figure 19 est identique à la figure 13, etla figure 20 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
alternées en deux sous-unités de pivots à deux lames ; 

la figure 21 est identique à la figure 14, etla figure 22 montre la décomposition de ce guidage flexible à quatre lames 
encadrées en deux sous-unités de pivots à deux lames ; 

la figure 23 représente, de facon schématisée, et, ramenés dans le même plan, la partie supérieure et la partie 
inférieure d'un oscillateur avec un tel guidage flexible décomposé en plusieurs sous-unités, dans le cas d'espéce 
un étage supérieur et un étage inférieur, avec des tables de translation interposées entre le support fixe et l'appui 
des lames vers l'élément inertiel, ces tables de translation comportant des guidages élastiques souples selon les 
directions X et Y des bissectrices aux directions en projection des lames ; 

la figure 24 est similaire à la figure 23, et comporte un réglage de position en X sur une partie rigide inférieure, de 
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facon à modifier l'écart entre les projections des croisements des lames supérieures et inférieures ; 

- les figures 25 à 27 illustrent d'autres variantes de tables de translation ; 

- |a figure 28 représente, de façon schématisée, et en vue de côté, la partie supérieure et la partie inférieure d'un 
oscillateur avec un guidage flexible décomposé en deux sous-unités, dans le cas d'espèce un étage supérieur et 
un étage inférieur, avec une table de translation interposée entre le support fixe et l'appui supérieur des lames 
supérieures vers l'élément inertiel. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0022] L'invention concerne un oscillateur mécanique 100 dhorlogerie, comportant au moins un élément support 
rigide 4 fixé directement ou indirectement sur une platine 900, et un élément inertiel massif 5. Cet oscillateur 100 
comporte, entre l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel massif 5, un mécanisme de guidage flexible 200. Ce 
mécanisme de guidage flexible comporte au moins deux premières lames flexibles 31, 32, qui supportent l'élément 
inertiel massif 5 et sont agencées pour le rappeler vers une position de repos. Cet élément inertiel massif 5 est agencé 
pour osciller angulairement selon un plan d'oscillation autour de cette position de repos. 

[0023] Les deux premières lames flexibles 31 et 32 ne se touchent pas, et, en position de repos, leurs projections sur 
le plan d’oscillation se croisent en un point de croisement P, au voisinage immédiat duquel ou par lequel passe l'axe 
de rotation de l'élément inertiel massif 5 perpendiculairement au plan d'oscillation. Tous les éléments géométriques 
décrits ci-aprés s'entendent, sauf mention contraire, comme étant considérés dans la position de repos de l'oscillateur 
à l'arrêt. 

[0024] Les figures 1 à 4 illustrent une première variante avec un élément support rigide 4 et un élément inertiel massif 
reliés par deux premières lames flexibles 31, 32. 

[0025] Les encastrements des premières lames flexibles 31, 32, avec l'élément support rigide 4 et l'élément inertiel 
massif 5 définissent au moins deux directions de lames DL1, DL2, qui sont paralléles au plan d'oscillation et qui font 
entre elles, en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet a. 

[0026] La position du point de croisement P est définie par le rapport X= D/L ou D est la distance entre la projection, 
sur le plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement des premiéres lames 31, 32, dans le premier élément de 
support rigide 4 et le point de croisement P, et où L est la longueur totale de la projection, sur le plan d'oscillation, de 
la lame 31, 32, concernée. Et la valeur du rapport D/L est comprise entre 0 et 1, et l'angle au sommet a est inférieur ou 
égal à 70”. 

[0027] De façon avantageuse, à la fois l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 60°, et, pour chaque première lame 
flexible 31, 32, le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 

[0028] De façon particulière, tel que visible sur les figures 2 à 4, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est distant du point de croisement P d'un écart в qui est compris entre 10% et 20% de la longueur totale L de 
la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. Plus particuliérement encore, l'écart e est compris entre 12% 
et 1896 de la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0029] Plus particulièrement, et tel qu'illustré sur les figures, les premières lames 31, 32, et leurs encastrements 
définissent ensemble un pivot 1 qui, en projection sur le plan d'oscillation, est symétrique par rapport à un axe de symétrie 
AA passant par le point de croisement P. 

[0030] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1. En projection, ce centre de masse peut étre confondu ou non avec le point de croisement P. 

[0031] Plus particuliérement encore, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé à une distance non 
nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, tel que visible sur les 
figures 2 à 4. 

[0032] De facon particulière, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 
est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et est situé à distance non nulle du point de croisement P laquelle est 
comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 31, 32. 
[0033] Plus particuliérement, les premiéres lames 31 et 32 sont des lames droites. 

[0034] Plus particulièrement encore, l'angle au sommet a est inférieur ou égal à 50°, ou encore est inférieur ou égal 
à 40^, ou encore inférieur ou égal à 35”, ou encore inférieur ou égal à 30°. 

[0035] Plus particulièrement, le rapport d’encastrementD1/L1, D2/L2, est compris entre 0.15 et0.49, bornes comprises, 
ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises, tel que visible sur la figure 5. 

[0036] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal a 50°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.25 et 0.75, bornes comprises. 

[0037] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
ou égal à 40°, et le rapport d'encastrement D1/L1, D2/L2, est compris entre 0.30 et 0.70, bornes comprises. 

[0038] Dans une variante, et plus particulièrement selon l'exécution selon la figure 5, l'angle au sommet a est inférieur 
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ou égal à 35°, et le rapport d'encastrement 01/11, 02/12, est compris entre 0.40 et 0.60, bornes comprises. 


[0039] De façon avantageuse, et tel que visible sur la figure 5, l'angle au sommet a et le rapport X= D/L satisfont la 
relation : 


h1(D/L) < о< h2(D/L), 


avec, pour 
0.25Х<0.5 : 
h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)°- 6000*(X + 0.05), 
h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05)? - 6000*(X - 0.05), 
pour 


0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - X)3- 6000*(1.05 - X)4, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - X)? - 6000*(0.95 - ХУ. 


[0040] Plus particulièrement, et notamment dans Гехесшіоп non limitative illustrée par les figures, les premières lames 
flexibles 31 et 32 ont la même longueur L, et la même distance D. 

[0041] Plus particulièrement, entre leurs encastrements, ces premières lames flexibles 31 et 32 sont identiques. 
[0042] Les figures 6 à 8 illustrent une deuxième variante d'oscillateur mécanique 100, où l'élément support rigide 4 
est aussi mobile, directement ou indirectement par rapport à une structure fixe que comporte cet oscillateur 100, et est 
porté par un troisième élément rigide 6, par l'intermédiaire de deux secondes lames flexibles 33, 34, agencées de façon 
similaire au premières lames flexibles 31, 32. 

[0043] Plus particulièrement, dans la réalisation non limitative illustrée par les figures, les projections des premières 
lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au même point de 
croisement P. 

[0044] Dans une autre forme particulière d'exécution non illustrée, en position de repos, en projection sur le plan 
d’oscillation, les projections des premières lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan 
doscillation se croisent en deux points distincts tous deux situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, quand le pivot 1 
est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. 

[0045] Plus particulièrement, les encastrements des secondes lames flexibles 33, 34, avec l'élément support rigide 
4 et le troisiéme élément rigide 6, définissent deux directions de lames paralléles au plan d'oscillation et faisant entre 
elles, en projection sur le plan d'oscillation, un angle au sommet de méme bissectrice que l'angle au sommet a que les 
premières lames flexibles 31, 32. Plus particulièrement encore, ces deux directions des secondes lames flexibles 33, 
34, présentent le même angle au sommet a que les premières lames flexibles 31, 32. 

[0046] Plus particulièrement, les secondes lames flexibles 33, 34, sont identiques aux premières lames flexibles 31, 
32, comme dans l'exemple non limitatif des figures. 

[0047] Plus particulièrement, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, 
en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1. 

[0048] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de 
symétrie AA du pivot 1. 

[0049] Dans une variante particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, en position 
de repos, en projection sur le plan d'oscillation, à la fois le centre de masse du élément inertiel massif 5 et le centre de 
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masse du élément support rigide 4 sont situés sur l'axe de symétrie AA du pivot 1. Plus particulierement encore, les 
projections du centre de masse de l'élément inertiel massif 5 et du centre de masse de l'élément support rigide 4, sur 
l'axe de symétrie AA du pivot 1, sont confondues. 

[0050] Une configuration particulière illustrée par les figures pour de tels pivots superposés est celle où les projections 
des premières lames flexibles 31, 32, et des secondes lames flexibles 33, 34, sur le plan d'oscillation se croisent au 
même point de croisement P, qui correspond aussi à la projection du centre de masse de l'élément inertiel massif 5, ou 
du moins qui en est la plus proche possible. Plus particulièrement ce même point correspond aussi à la projection du 
centre de masse de l'élément support rigide 4. Plus particulièrement encore, ce même point correspond aussi à la 
projection du centre de masse de l'oscillateur 100 tout entier. 

[0051] Dans une variante particulière de cette configuration de pivots superposés, quand le pivot 1 est symétrique 
par rapport à l'axe de symétrie AA, en position de repos, en projection sur le plan d’oscillation, le centre de masse de 
l'élément inertiel massif 5 est situé sur l'axe de symétrie AA du pivot 1, et à une distance non nulle du point de croisement 
correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5, laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois 
et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan d’oscillation, de la lame 33, 34, avec un écart similaire à l'écart 
£ des figures 2 à 4. 

[0052] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément inertiel massif 5 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 
laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan 
d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0053] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement P correspondant à l'axe de rotation de l'élément inertiel massif 5. 
Notamment cette distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le 
plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 

[0054] De façon similaire et particulière, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA, le centre 
de masse de l'élément support rigide 4 est situé, en projection sur le plan d'oscillation, sur l'axe de symétrie AA du pivot 
1 et à une distance non nulle du point de croisement correspondant à l'axe de rotation de l'élément support rigide 4 
laquelle distance non nulle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la longueur totale L de la projection, sur le plan 
d'oscillation, de la lame 31, 32. 

[0055] Defacon similaire et particuliére, le centre de masse de l'élément support rigide 4 est situé sur l'axe de symétrie 
AA du pivot 1 et à la distance non nulle du point de croisement P laquelle est comprise entre 0.1 fois et 0.2 fois la 
longueur totale L de la projection, sur le plan d'oscillation, de la lame 33, 34. 

[0056] Plus particulièrement, et tel que visible sur la variante des figures, quand le pivot 1 est symétrique par rapport 
à l'axe de symétrie AA, en projection sur le plan d'oscillation, le centre de masse de l'oscillateur 100 dans sa position 
de repos est situé sur l'axe de symétrie AA. 

[0057] Plus particulièrement, l'élément inertiel massif 5 est allongé selon la direction de l'axe de symétrie AA du pivot 
1, quand le pivot 1 est symétrique par rapport à l'axe de symétrie AA. C'est par exemple le cas des figures1 à 4 oü 
l'élément inertiel 5 comporte une embase sur laquelle est fixé un balancier traditionnel à bras longs pourvus de tronçons 
de serge ou de masselottes en arc de cercle. L'objectif est de minimiser l'influence des accélérations angulaires externes 
autour de l'axe de symétrie du pivot, car les lames ont une faible rigidité en rotation autour de cet axe à cause du petit 
angle a. 

[0058] L'invention se préte bien à une exécution monolithique des lames et des composants massifs qu'elles joignent, 
en matériau micro-usinable ou au moins partiellement amorphe, avec une mise en oeuvre par procédé « MEMS » ou 
« LIGA » ou similaire. En particulier, dans le cas d'une exécution en silicium, l'oscillateur 100 est avantageusement 
compensé thermiquement par ajout de dioxyde de silicium sur des lames flexibles en silicium. Dans une variante, les 
lames peuvent étre assemblées, par exemple encastrées dans des rainures, ou autre. 

[0059] Lorsque on a deux pivots en série, comme dans le cas de figures 6 à 9, on peut mettre le centre de masse sur 
l'axe de rotation, dans le cas oü l'agencement est choisi pour que les déplacements parasites se compensent, ce qui 
constitue une variante avantageuse mais non limitative. ІІ convient toutefois de remarquer qu'il n'est pas nécessaire de 
choisir un tel agencement, et un tel oscillateur fonctionne avec deux pivots en série sans pour autant positionner le 
centre de masse sur l'axe de rotation. Bien sûr, même si les réalisations illustrées correspondent à des configurations 
géométriques particuliéres d'alignement, ou de symétrie, on comprend qu'il est aussi possible d'empiler deux pivots 
différents, ou avec des points de croisement différents, ou avec des centres de masses non alignés, ou encore de mettre 
en oeuvre un nombre supérieur de jeux de lames en série, avec des masses intermédiaires, pour augmenter encore 
l'amplitude du balancier. 

[0060] Les variantes illustrées comportent tous les axes de pivotement, croisements de lames, et centres de masse, 
coplanaires, ce qui est un cas particulier avantageux, mais non limitatif. 
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[0061] On comprend qu'il est ainsi possible d'obtenir une course angulaire qui est grande: en tous les cas supérieure 
à 30°, elle peut même atteindre 50° voire 60°, ce qui la rend compatible en combinaison avec tous les échappements 
mécaniques usuels, ancre suisse, détente, co-axial, ou autre. 

[0062] Il s'agit, encore, de déterminer une solution pratique qui soit équivalente à l'utilisation théorique d'une grande 
valeur du rapport d'aspect des lames. 

[0063] А cet effet, il est avantageux de subdivises les lames dans le sens de la longueur, en substituant à une lame 
unique une pluralité de lames élémentaires dont le comportement global soit équivalent, et où chacune des lames 
élémentaires a un rapport d'aspect limité à une valeur seuil. On diminue ainsi, par rapport à une lame unique de référence, 
le rapport d'aspect de chaque lame élémentaire, pour retrouver l'optimum d'isochronisme et d'insensibilité aux positions. 
[0064] Chaque lame 31, 32, a un rapport d'aspect RA = Н/Е, où Н est la hauteur de la lame 31,32, perpendiculairement 
à la fois au plan d'oscillation et à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L, et où E est l'épaisseur de la lame 
31, 32, dans le plan d'oscillation et perpendiculairement à l'élongation de la lame 31, 32, selon la longueur L. 

[0065] De façon préférée, le rapport d'aspect RA = Н/Е est inférieur à 10 pour chaque lame 31, 32. Plus particulièrement 
ce rapport d'aspect est inférieur à 8. Et le nombre total des lames flexibles 31, 32, est strictement supérieur à deux. 
[0066] Plus particuliérement, l'oscillateur 100 comporte un premier nombre N1 de premiéres lames appelées lames 
primaires 31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et un deuxième nombre N2 de premières lames 
secondaires 32 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame DL2, le premier nombre N1 et le deuxiéme nombre 
N2 étant chacun supérieur ou égal à deux. 

[0067] Plus particulièrement, le premier nombre N1 est égal au deuxième nombre N2. 

[0068] Plus particulierement encore, l'oscillateur 100 comporte au moins une paire formée d'une lame primaire 31 
s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2. Et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0069] Dans une variante particulière, l'oscillateur 100 ne comporte que des paires chacune formée d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL1, et d'une lame secondaire 32 s'étendant selon une deuxième 
direction de lame DL2, et, dans chaque paire, la lame primaire 31 est identique à la lame secondaire 32 à l'orientation prés. 
[0070] Dans une autre variante, l'oscillateur100 comporte au moins un groupe de lames formé d'une lame primaire 
31 s'étendant selon une première direction de lame DL 1, et d'une pluralité de lames secondaires 32 s'étendant selon 
une deuxiéme direction de lame DL2. Et, dans ce cas, dans chaque groupe de lames, le comportement élastique de la 
lame primaire 31 est identique au comportement élastique résultant du cumul de la pluralité de lames secondaires 32 
à l'orientation prés. 

[0071] Onremarque encore que, si le comportement d'une lame flexible dépend de son rapport d'aspect RA, il dépend 
également de la valeur de la courbure qui lui est imprimée. Sa déformée dépend à la fois de la valeur du rapport d'aspect 
et de la valeur locale du rayon de courbure, notamment à l'encastrement. C'est la raison pour laquelle on adopte, de 
préférence, une disposition des lames en symétrie en projection plane. 

[0072] L'invention concerne encore un mouvement d'horlogerie 1000 comportant au moins un tel oscillateur 100 
mécanique. 

[0073] L'invention concerne encore une montre 2000 comportant au moins un tel mouvement d’horlogerie 1000. 
[0074] Un procédé de fabrication convenable consiste à effectuer, pour les différents types de pivots ci-dessous, les 
opérations suivantes : 

Pour un type de pivot AABB : 


a. utiliser un substratavec au moins quatre couches, résultant par exemple mais non limitativement de l'assemblage 
de deux wafers SOI ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" face avant pour obtenir AA, avec notamment gravure des deux couches 
d’un seul tenant ; 

C. graver par procédé de gravure "DRIE" face arriére pour obtenir BB, avec notamment gravure des deux couches 
d'un seul tenant ; 

d. effectuer la séparation partielle des quatre couches par gravure de l'oxyde enterré. 


[0075] La grande précision du procédé "DRIE", c'est-à-dire gravure ionique réactive profonde (en anglais Deep Reac- 
tive lon Etching DRIE) garantit une trés bonne précision en positionnement et en alignement, inférieure ou égale à 5 
micrométres, gráce à un alignement optique, ce qui garantit un trés bon alignement face à face. Naturellement des 
procédés équivalents peuvent étre mis en oeuvre selon le matériau choisi. 

[0076] Il est possible de mettre en oeuvre des substrats avec un nombre supérieur de couches, notamment un substrat 
à six couches disponibles, par exemple par assemblage de deux DSOI, pour obtenir une structure de type AAABBB. 
[0077] Une variante pour l'obtention d'un méme type de pivot AABB consiste à : 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


ЕР 3 438 762 А2 


b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir А, sur la face arriére 
pour obtenir A ; 

c. graver par procédé de gravure "DRIE" le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir B, sur la face arrière 
pour obtenir B ; en alternative des opérations b et c on peut, sur le premier substrat et sur le deuxième substrat 
effectuer la gravure outre des deux couches en une fois, sans effectuer une gravure face avant et face arrière ; 

d. effectuer assemblage « wafer a wafer » des deux substrats ou « pièce à pièce » des composants individuels, 
pour obtenir AABB. Le bon alignement des géométries est alors lié à la spécification de la machine de bonding 
« wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce », de façon bien connue de l'homme du métier. 


[0078] Pour un type de pivot ABAB : 


a. utiliser deux substrats SOI standard à deux couches ; 

b. graver par procédé de gravure "DRIE" le premier substrat, sur la face avant pour obtenir À, sur la face arrière 
pour obtenir B ; 

c. graver par procédé de gravure "DRIE” le deuxième substrat, sur la face avant pour obtenir A, sur la face arrière 
pour obtenir B ; 

d. effectuer l'assemblage « wafer a wafer » des deux substrats ou « pièce à pièce » des composants individuels, 
pour obtenir ABAB. Comme précédemment, Le bon alignement des géométries est lié à la spécification de la 
machine de bonding « wafer à wafer » ou au process « pièce à pièce ». 


[0079] Bien d'autres variantes de procédé peuvent être mises en oeuvre, selon le nombre de lames et l'équipement 
disponible. 

[0080] Les méthodes standard de fabrication par gravure DRIE du silicium ne permettent pas encore de fabriquer 
facilement un pivot monolithique ayant plus de deux niveaux distincts. ll estdonc plus facile fabriquer des pièces séparées 
qui sont ensuite assemblées. Toutefois, la sensibilité aux erreurs d'assemblage nécessite une précision supérieure au 
micrométre, pour obtenir les propriétés optimales d'isochronisme et/ou d'insensibilité aux positions. Afin de résoudre 
ce probléme, il est nécessaire d'adopter une stratégie de fabrication qui est décrite ci-dessous. 

[0081] Dans une premiére démarche, il s'agit d'assembler avec une grande précision deux lames ayant des directions 
différentes. L'invention se propose de diviser le guidage flexible, ou pivot, en sous-unités composées de pivots à deux 
lames, par exemple une sous-unité supérieure et une sous-unité inférieure, dans le cas d'un guidage flexible comportant 
quatre lames, tel que visible sur la figure 19, avec quatre lames alternées, que l'on décompose en deux sous-unités de 
pivots à deux lames. Les figures 21 et 22 illustrent une décomposition similaire dans le cas de lames encadrées plutót 
que de lames alternées. Chaque sous-unité est fabriquée par gravure DRIE à deux niveaux (wafer SOI attaqué par 
dessus et par dessous) afin de garantir une précision d'alignement suffisante. 

[0082] La sous-unité supérieure est ensuite assemblée à la sous-unité inférieure. 

[0083] Cet assemblage peut étre effectué par toute méthode traditionnelle: goupillage d'alignement et vissage, ou 
collage, ou « wafer fusion bonding », ou soudure, ou brasure, ou toute autre méthode connue de l'homme du métier. 
[0084] Le défaut d'assemblage se manifeste par un petit décalage A des axes de rotation des sous-unités supérieure 
et inférieure. De sorte que le mouvement de rotation du résonateur dicté par la sous-unité supérieure n'est pas en accord 
avec le mouvement de rotation dicté par la sous-unité inférieure. Pour éviter que ce décalage ne produise une sur- 
contrainte, le mécanisme comporte au moins une table de translation, dont le mouvement libre permet d'absorber le 
désaccord entre les deux rotations d'axes distincts. Au moins une des tables de translation doit étre suffisamment souple 
pour que le désaccord de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme. Dans le cas oU l'on introduit deux tables de 
translation identiques, comme représenté dans la figure 23, elles doivent être suffisamment souples pour que le désaccord 
de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme, et suffisamment rigides pour que la position du pivot soit bien déterminée. 
Les calculs montrent que ces conditions ne sont pas contradictoires si le décalage entre les axes de rotation est inférieur 
à 10 micrométres, ce qui est réalisable par assemblage traditionnel. Naturellement la précision d'un tel assemblage 
peut étre améliorée avec des gravures complémentaires, de type tenon-mortaise, ou avec une pluralité d'assemblages 
tenon-mortaise faisant entre eux un angle non nul, ou tout autre agencement connu en mécanique de précision. 
[0085] Plus particulièrement, tel que visible sur les figures, le mécanisme de guidage flexible 200 comporte, superposés 
l'un sur l'autre, au moins un étage supérieur 28 et au moins un étage inférieur 29. 

[0086] La sous-unité supérieure comporte un étage supérieur 28, qui comporte, entre un support supérieur 48 et un 
élément inertiel supérieur 58, au moins une lame primaire supérieure 318 s'étendant selon une premiére direction de 
lame supérieure DL1S et une lame secondaire supérieure 328 s'étendant selon une deuxiéme direction de lame supé- 
rieure DL2S, croisées en projection en un point de croisement supérieur PS. 

[0087] La sous-unité inférieure comporte un étage inférieur 29, qui comporte, entre un support inférieur 49 et un 
élément inertiel inférieur 59, au moins une lame primaire inférieure 319 s'étendant selon une premiére direction de lame 
inférieure DL11 et une lame secondaire inférieure 329 s'étendant selon une deuxième direction de lame inférieure DL2I 
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croisées en projection en un point de croisement inférieur РІ, distant au геров du point de croisement supérieur PS d'un 
écart A. 

[0088] Et au moins l'étage supérieur 28 ou l'étage inférieur 29 comporte, entre la platine 900 et le support supérieur 
48, ou respectivement le support inférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement une table de 
translation inférieure 309, qui comporte au moins une liaison élastique qui autorise la translation selon un ou deux axes 
de liberté dans le plan d’oscillation, et dont la raideur en translation selon ces deux axes est inférieure a celle de chaque 
lame flexible 31, 32, 333, 34, 318, 319, 328, 329, que comporte le mécanisme de guidage flexible 200. 

[0089] Notons que cette liaison élastique n'autorise pas les rotations d'axe parallèle à celui du résonateur. 

[0090] On notera qu'il n'est pas nécessaire que les directions supérieures DL1S et DL2S de l'étage supérieur 28 
soient identiques aux directions inférieures ПІЛІ et DL2I de l'étage inférieur 29. De préférence, elles possèdent les 
mémes bissectrices. 

[0091] Plus particulièrement, le point P par lequel passe l'axe de rotation de l'élément inertiel 5 est situé entre le point 
de croisement supérieur PS et le point de croisement inférieur Pl, exactement au milieu si le mécanisme de guidage 
flexible 200 comporte deux tables de translations supérieure 308 et inférieure 309 qui sont identiques. Dans une variante, 
ce point P est situé exactement sur le point de croisement inférieur PI si l'étage inférieur 29 ne posséde pas de table 
de translation, ou sur le point de croisement supérieur PS si l'étage supérieur 28 ne posséde pas de table de translation. 
[0092] De préférence, l'oscillateur 100 comporte, pour chaque mécanisme de guidage flexible 200 qu'il comporte, un 
élément inertiel massif 5 est unique. Plus particulièrement, le mécanisme de guidage flexible 200 est unique, et l'élément 
inertiel massif 5 est unique. 

[0093] Naturellement, la configuration préférée des tables de translation 308 et 309 illustrée par les figures n'est pas 
limitative. Ces tables de translation 308 et 309 peuvent aussi se trouver entre l'élément inertiel 5 et les encastrements 
du cóté élément inertiel. 

[0094] Si Pon définit par X et Y les axes des bissectrices des angles que font entre elles les projections des lames 
flexibles sur un plan paralléle commun, la combinaison des tables en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit étre 
plus souple que le pivot flexible selon les mémes axes. Cette régle est valable quel que soit le nombre d'étages, le 
cumul dû à la combinaison de toutes les tables, en translation, selon l'axe X et selon l'axe Y, doit être plus souple que 
le pivot flexible. La liaison élastique de la table de translation supérieure 308, ou respectivement de la table de translation 
inférieure 309, selon un ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, est ainsi de préférence une liaison élastique 
selon ces axes X et Y. 

[0095] Le stockage supplémentaire d'énergie élastique dans la ou les tables de translation, qui résulte du désaccord 
de mouvement, s'ajoute au stockage principal d'énergie du pivot, et tend à perturber l'isochronisme, sauf si la valeur 
du stockage supplémentaire est trés inférieure à celle du stockage principal. C'est pourquoi les liaisons élastiques dans 
les tables de translation doivent étre beaucoup plus souples que celles du pivot flexible. 

[0096] Plus particulièrement, l'étage supérieur 28 et l'étage inférieur 29 comportent chacun, entre la platine 900 et le 
supportsupérieur 48, etrespectivementle support inférieur 49, une table de translation supérieure 308, ou respectivement 
une table de translation inférieure 309, comportant au moins une liaison élastique selon un ou deux axes de liberté dans 
le plan d'oscillation, et dont la raideur est inférieure à celle de chaque lame flexible. 

[0097] Quand il existe une table de translation par étage, elles ne sont pas nécessairement identiques entre elles. 
[0098] Une variante consiste à utiliser deux tables de translation différentes, la première étant souple afin que le 
désaccord de mouvement ne dégrade pas l'isochronisme, et la seconde étant rigide afin d'assurer le positionnement 
du pivot. 

[0099] Dans une autre variante, un étage peut comporter une table de translation, et l'autre étage avoir une fixation rigide 
[0100] L'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 constituent tout ou partie de l'élément inertiel 
massif 5, et sont rigidement liés, directement ou indirectement, entre eux. Le support supérieur 48 et le support inférieur 
49 sont quant à eux, liés, selon le cas directement ou au travers d'une table de translation supérieure 308, ou respec- 
tivement une table de translation inférieure 309, à une partie rigide supérieure 480, respectivement une partie rigide 
inférieure 490, qui elles sont rigidement liées à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900. 

[0101] Les figures 23 et 24 montrent un exemple d'une telle liaison. Une table de translation supérieure 308 comporte, 
entre le support supérieur 48 et une masse intermédiaire supérieure 68, des premières liaisons élastiques souples 78 
s'étendant selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire supérieure 68 et la partie rigide supérieure 480, des 
deuxièmes liaisons élastiques souples 88 s'étendant selon la direction Y. De la même façon une table de translation 
inférieure 309 comporte, entre le support inférieur 49 et une masse intermédiaire inférieure 69, des premiéres liaisons 
élastiques souples 79 s'étendant selon la direction X, et, entre la masse intermédiaire inférieure 69 et la partie rigide 
inférieure 490, des deuxiémes liaisons élastiques souples 89 s'étendant selon la direction Y. 

[0102] Ainsi, le mouvementde la table de translation, ou avantageusement des tables de translation, permet d'absorber 
le désaccord éventuel entre les rotations de la sous-unité supérieure et de la sous-unité inférieure. De plus, Chaque 
table de translation participe à la protection du mécanisme contre les fortes accélérations, lors d'une chute ou percussion 
par exemple. 
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[0103] Оп comprend que l'assemblage tel que décrit ci-dessus dans le cadre de la premiére démarche permet de 
rendre négligeable l'anisochronisme ajouté, á condition que le défaut d'assemblage A soit suffisamment petit. 

[0104] А contrario, on peut décider d'exagérer volontairement le défaut d'assemblage A, afin d'introduire de l'aniso- 
chronisme de façon contrôlée, par exemple pour compenser un retard à l'échappement. Il est alors avantageux de 
rendre mobile, et réglable, au moins l'un des encastrements à la platine, c'est-à-dire le support supérieur 48 et/ou le 
support inférieur 49 dans le cas de la variante particulière non limitative illustrée. En effet, en ajustant la position relative 
de ces deux encastrements, on modifie la rigidité des tables de translation 308, 309, ce qui a pour effet de permettre le 
réglage de l'anisochronisme ajouté. Un tel réglage peut être effectué facilement avec la combinaison d'une gorge et 
d'un excentrique, ou par toute autre solution connue de l'horloger. 

[0105] En somme, en déplaçant la position d’au moins un des encastrements à la platine, tel que visible sur la figure 
24, il est possible d’ajuster 「anisochronisme produit par le défaut d'assemblage A. 

[0106] Cet agencement particulier avec au moins une table de translation permet, en somme, de garantir l'alignement 
entre les étages supérieur et inférieur, et d'éviter les grandes contraintes que subiraient les lames si les étages supérieur 
et inférieur ne suivaient pas la méme trajectoire. 

[0107] Une autre alternative encore consiste à équiper le mécanisme avec une table de translation supérieure 308 et 
d'une table de translation inférieure 309, avec un support supérieur 48 et un support inférieur 49 qui ne sont plus 
rigidement liés à l'élément support rigide 4, ou à la platine 900, mais qui sont contraints à des mouvements plans, 
inverses en X et en Y, par une liaison de type vilebrequin ou similaire, par rapport à un axe fixe de l'élément support 
rigide 4, ou de la platine 900. Cette solution a l'avantage de permettre d'ajuster l'anisochronisme sans pour autant 
déplacer légérement l'axe de rotation du résonateur. 

[0108] On comprend que les tables de translation, qui constituent des guidages flexibles en translation, peuvent étre 
réalisées de bien des maniéres différentes. L'homme du métier en trouvera des exemples dans les références suivantes : 
[1] S.Henein, Conception des guidages flexibles. PPUR, [2] Larry L. Howell, Handbook of compliant mechanisms, 
WILEY), ou encore [3] Zeyi Wu and Qingsong Xu, Actuators 2018. De tels exemples non limitatifs sont illustrés aux 
figures 25 à 27. 

[0109] Lafigure 28 illustre un exemple simplifié avec une table de translation avec liaison par cols : le support supérieur 
48 est lié à un élément intermédiaire 488 suspendu par un premier col élastique 880 à un deuxième élément intermédiaire 
889 à un deuxiéme col 890 qui effectue la liaison élastique avec la partie rigide inférieure 490, rigidement liée à la platine 
900. Dans cet exemple l'élément inertiel supérieur 58 et l'élément inertiel inférieur 59 sont liés à un autre élément 
intermédiaire 589 pour constituer avec lui l'élément inertiel massif 5. 


Revendications 


1. Oscillateur mécanique (100) d'horlogerie, comportant, entre un élément support rigide (4) fixé directement ou 
indirectement sur une platine (900), et un élément inertiel massif (5), un mécanisme de guidage flexible (200) 
comportant au moins deux premiéres lames flexibles (31 ; 32) qui supportent ledit élément inertiel massif (5) et sont 
agencées pour le rappeler vers une position de repos, ledit élément inertiel massif (5) étant agencé pour osciller 
angulairement selon un plan d'oscillation autour de ladite position de repos, lesdites deux premiéres lames flexibles 
(31 ; 32) ne se touchant pas et leurs projections sur ledit plan d'oscillation se croisant, en position de repos, en un 
point de croisement (P), au voisinage duquel passe l'axe de rotation dudit élément inertiel massif (5) perpendicu- 
lairement audit plan d'oscillation, caractérisé en ce que ledit mécanisme de guidage flexible (200) comporte, 
superposés l'un sur l'autre, au moins un étage supérieur (28) qui comporte, entre un support supérieur (48) et ledit 
élément inertiel massif (5) au moins une lame primaire supérieure (318) s'étendant selon une premiére direction 
de lame supérieure (DL1S) et une lame secondaire supérieure (328) s'étendant selon une deuxiéme direction de 
lame supérieure (DL2S) croisées en projection en un point de croisement supérieur (PS), et au moins un étage 
inférieur (29) qui comporte, entre un support inférieur (49) et ledit élément inertiel massif (5) au moins une lame 
primaire inférieure (319) s'étendant selon une première direction de lame inférieure (DL 11) et une lame secondaire 
inférieure (329) s'étendant selon une deuxième direction de lame inférieure (DL21) croisées en projection en un 
point de croisement inférieur (РІ), et en ce qu'au moins ledit étage supérieur (28) ou ledit étage inférieur (29) 
comporte, entre ladite platine (900) et ledit support supérieur (48), ou respectivement ledit support inférieur (49), 
ou bien entre ledit élément inertiel massif (5) et les encastrements desdites lames flexibles (31 ; 32) du cóté dudit 
élément inertiel massif (5), une table de translation (308 ; 309) comportant au moins une liaison élastique selon un 
ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur en translation est inférieure à celle du pivot de 
l'étage supérieur et aussi à celle du pivot de l'étage inférieur. 


2. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit étage supérieur (28) et ledit 
étage inférieur (29) comportent chacun, entre ladite platine (900) et ledit support supérieur (48), et respectivement 
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ledit support inférieur (49), une table de translation (308; 309) comportant au moins une liaison élastique selon un 
ou deux axes de liberté dans le plan d'oscillation, et dont la raideur est inférieure à celle du pivot de l'étage supérieur 
et aussi à celle du pivot de l'étage inférieur. 


3. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ladite liaison élastique de ladite 
table de translation supérieure (308), ou respectivement de ladite table de translation inférieure (309), selon un ou 
deux axes de liberté dans ledit plan d'oscillation, est une liaison élastique selon les axes X et Y des bissectrices 
des angles que font entre elles les projections des lames flexibles dudit mécanisme de guidage flexible (200) sur 
un plan paralléle commun. 


4. Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que lesdites deux directions 
de lames (DL 1 ; DL2) parallèles audit plan d'oscillation et faisant entre elles, en position de repos, en projection sur 
ledit plan d'oscillation, un angle au sommet a, la position dudit point de croisement (P) étant définie par le rapport 
X= D/L où D est la distance entre la projection, sur ledit plan d'oscillation, de l'un des points d'encastrement desdites 
premiéres lames (31 ; 32) dans ledit premier élément de support rigide (4) et ledit point de croisement (P), et ou L 
est la longueur totale de la projection, sur ledit plan d'oscillation, de ladite lame (31 ; 32), et en ce que le centre de 
masse dudit oscillateur (100) dans sa position de repos est distant dudit point de croisement (P) d'un écart (s) qui 
écart (5) est compris entre 12% et 18% de ladite longueur totale L de la projection, sur ledit plan d'oscillation, de 
ladite lame (31 ; 32), en ce que la valeur dudit rapport D/L est comprise entre 0 et 1, en ce que ledit angle au 
sommet (a) est inférieur ou égal à 60^, et en ce que, pour chaque dite premiére lame flexible (31 ; 32), le rapport 
d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.15 et 0.85, bornes comprises. 


5. Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que chaque dite lame (31 ; 
32) a un rapport d'aspect RA = H/E, où H est la hauteur de ladite lame (31 ; 32) perpendiculairement à la fois au 
plan d'oscillation et à l'élongation de ladite lame (31 ; 32) selon ladite longueur L, et où E est l'épaisseur de ladite 
lame (31 ; 32) dans le plan d'oscillation et perpendiculairement à l'élongation de ladite lame (31 ; 32) selon ladite 
longueur L, et en ce que ledit rapport d'aspect RA = H/E est inférieur à 10 pour chaque dite lame (31 ; 32), et en 
ce que le nombre total desdites lames flexibles (31 ; 32) est strictement supérieur à deux. 


6. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit oscillateur (100) comporte un 
premier nombre N1 de dites premiéres lames appelées lames primaires (31) s'étendant selon une premiére direction 
de lame (DL 1), et un deuxième nombre N2 de dites premières lames dites lames secondaires (32) s'étendant selon 
une deuxiéme direction de lame (DL2), ledit premier nombre N1 et ledit deuxiéme nombre N2 étant chacun supérieur 
ou égal à deux. 


7. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ledit premier nombre N1 est égal 
audit deuxiéme nombre N2. 


8. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6 ou 7, caractérisé en ce que ledit oscillateur comporte au 
moins une paire formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une première direction de lame (DL 1), et 
d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxiéme direction de lame (DL2), eten ce que, dans chaque 
paire, ladite lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation prés. 


9. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit oscillateur ne comporte que 
des dites paires chacune formée d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une premiére direction de lame 
(DL 1), et d'une dite lame secondaire (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame (012), et en ce que, 
dans chaque paire, ladite lame primaire (31) est identique à ladite lame secondaire (32) à l'orientation prés. 


10. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 6 ou 8 selon 6, caractérisé en ce que ledit oscillateur 
comporte au moins un groupe de lames formé d'une dite lame primaire (31) s'étendant selon une premiére direction 
de lame (DL 1), et d'une pluralité de dite lames secondaires (32) s'étendant selon une deuxième direction de lame 
(DL2), et en ce que, dans chaque dit groupe de lames, le comportement élastique de ladite lame primaire (31) est 
identique au comportement élastique résultant de ladite pluralité de lames secondaires (32) à l'orientation prés. 


12. Oscillateur mécanique (100) d'horlogerie, selon l'une des revendications 1 à 11, caractérisé en ce que lesdites 
deux directions de lames (DL1 ; DL2) paralléles audit plan d'oscillation font entre elles, en position de repos, en 
projection sur ledit plan d'oscillation, un angle au sommet a, la position dudit point de croisement (P) étant définie 
par le rapport X= D/L, ou D est la distance entre la projection, sur ledit plan d'oscillation, de l'un des points d'en- 
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castrement desdites premiéres lames (31 ; 32) dans ledit premier élément de support rigide (4) et ledit point de 
croisement (P), et L est la longueur totale de la projection, sur ledit plan d'oscillation, de ladite lame (31 ; 32) dans 
son élongation, et en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.15 et 0.49, bornes 
comprises, ou entre 0.51 et 0.85, bornes comprises. 


13. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 12, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est 
inférieur ou égal à 50°, et caractérisé en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 
0.25 et 0.75, bornes comprises. 


14. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 13, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est 
inférieur ou égal à 40°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.30 et 0.70, 
bornes comprises. 


15. Oscillateur mécanique (100) selon la revendication 14, caractérisé en ce que ledit angle au sommet (a) est 
inférieur ou égal à 35°, en ce que ledit rapport d'encastrement (D1/L1 ; D2/L2) est compris entre 0.40 et 0.60, 
bornes comprises. 


16. Oscillateur mécanique (100) selon l’une des revendications 12 à 15, caractérisé en ce que ledit angle au 
sommet (a) est inférieur ou égal à 30°. 


17. Oscillateur mécanique (100) selon l’une des revendications 12 à 16, caractérisé en ce que ledit angle au 
sommet (a) et ledit rapport X= D/L satisfont la relation : h1(D/L) < a< h2(D/L), avec, 


pour 
0.2<X<0.5 : 
h1(X)= 116 - 473*(X + 0.05) + 3962*(X + 0.05)? - 6000*(X + 0.05%, 
h2(X)=128 - 473*(X - 0.05) + 3962*(X - 0.05)? - 6000*(X - 0.05), 
pour 


0.5<X<0.8: 
h1(X)= 116 - 473*(1.05 - X) + 3962*(1.05 - X)?- 6000*(1.05 - X}, 


h2(X)=128 - 473*(0.95 - X) + 3962*(0.95 - Х)?- 6000*(0.95 - X}. 


18. Oscillateur mécanique (100) selon l'une des revendications 1 à 17, caractérisé en ce que lesdites lames 
flexibles sont des lames droites 


19. Mouvement d'horlogerie (1000) comportant au moins un oscillateur (100) mécanique selon l'une des revendi- 
cations 1 à 18. 


20. Montre (2000) comportant au moins un mouvement d'horlogerie (1000) selon la revendication 19. 
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(54)  OSCILLATEUR HORLOGER A PIVOT FLEXIBLE 


(57) | L'invention concerne un composant horloger à 
pivotflexible consistant en un oscillateur (25) remplissant 
la fonction d'un balancier-spiral. Ce composant com- 
prend une premiére piéce monolithique (26) définissant 
une première partie rigide et une deuxième partie rigide 
reliées par au moins une première lame élastique (32a), 
etune deuxième pièce monolithique (27) définissant une 
troisième partie rigide et une quatrième partie rigide re- 
liées par au moins une deuxième lame élastique (32b). 
Les première et deuxième pièces monolithiques (26, 27) 
sont assemblées l'une à l'autre de telle sorte que les 
première et troisième parties rigides soient solidaires 
l'une de l'autre, les deuxième et quatrième parties rigides 
soient solidaires l'une de l'autre, et les première et 
deuxiéme lames élastiques (32a, 32b) se croisent sans 
contact et définissent un axe de rotation virtuel (Z) pour 
les deuxiéme et quatriéme parties rigides par rapport aux 
premiére et troisiéme parties rigides. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un composant 
horloger à pivot flexible. 

[0002] Des composants horlogers à pivot flexible ont 
été proposés dans les documents EP 2645189, EP 
2037335, WO 2011/120180 et WO 2012/010408. Les 
composants proposés dans ces documents sont essen- 
tiellement des ancres d'échappement et des oscillateurs. 
lls sont pivotants autour d'un axe virtuel défini par un 
organe élastique. L'avantage d'un tel pivot flexible est 
qu'il supprime les frottements et les jeux de pivotement. 
[0003] Les composants horlogers à pivot flexible con- 
nus á ce jour utilisent le plus souvent des pivots flexibles 
á raideur assez élevée, qui nécessitent une quantité 
d'énergie importante pour faire pivoter le composant. Or, 
dans certaines parties d'un mouvement horloger, peu 
d'énergie est disponible pour mettre en mouvement les 
différents composants. 

[0004] Des pivots flexibles à lames croisées séparées, 
connus pour leur faible raideur, sont décrits dans les do- 
cuments GB 422862 et EP 2645189, mais les réalisa- 
tions proposées soit sont difficiles à mettre en oeuvre 
soit manquent de compacité. 

[0005] La présente invention vise à remédier à ces in- 
convénients et propose à cette fin un composant horloger 
à pivot flexible, caractérisé en ce qu'il comprend : 


- une première pièce monolithique définissant une 
première partie rigide et une deuxième partie rigide 
reliées par au moins une première lame élastique, et 

- une deuxième pièce monolithique définissant une 
troisième partie rigide et une quatrième partie rigide 
reliées par au moins une deuxième lame élastique, 


et en ce que les première et deuxième pièces monolithi- 
ques sont assemblées l'une à l'autre de telle sorte que: 


- les première et troisième parties rigides soient soli- 
daires l'une de l'autre, 

- les deuxiéme et quatriéme parties rigides soient so- 
lidaires l'une de l'autre, et 

- ladite au moins une première lame élastique et ladite 
au moins une deuxiéme lame élastique se croisent 
sans contact et définissent un axe de rotation virtuel 
pour les deuxiéme et quatriéme parties rigides par 
rapport aux première et troisième parties rigides. 


[0006] Dans un mode de réalisation particulier, les pre- 
mière et deuxième pièces monolithiques sont plates et 
superposées. 

[0007] De préférence, les première ettroisième parties 
rigides forment une partie centrale ou intérieure du com- 
posant horloger et les deuxième et quatrième parties ri- 
gides forment une partie périphérique du composant hor- 
loger. 

[0008] Ladite partie périphérique peut entourer com- 
plètement ou presque complètement la partie centrale 
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ou intérieure. 

[0009] Les première et troisième parties rigides peu- 
ventformer une partie de fixation du composanthorloger, 
servant à monter le composant horloger sur un support. 
[0010] Avantageusement, la première partie rigide 
s'étend au moins partiellement en dehors du plan de la 
deuxiéme partie rigide pour permettre sa fixation sur un 
support sans contact entre le support et les deuxième et 
quatri&me parties. 

[0011] De préférence, l'ensemble formé par les 
deuxiéme et quatriéme parties rigides est agencé pour 
pouvoir buter contre l'ensemble formé par les premiére 
ettroisième parties rigides lors d'une rotation des deuxié- 
me et quatriéme parties rigides par rapport aux premiére 
et troisiéme parties rigides, afin de limiter la déformation 
de ladite au moins une premiére lame élastique et de 
ladite au moins une deuxiéme lame élastique et empé- 
cher que leur limite élastique puisse étre dépassée. 
[0012] Le composant horloger selon l'invention peut 
comprendre au moins un élément de guidage ou de fixa- 
tion solidaire des deuxième et quatrième parties rigides 
et destiné à guider ou fixer un élément supplémentaire. 
[0013] Cetélément de guidage ou de fixation peut être 
un palier destiné à guider la rotation d’un élément mobile 
autour d'un axe distinct de l'axe de rotation virtuel et sen- 
siblement paralléle à ce dernier. 

[0014] Dans des modes de réalisation, ladite au moins 
une premiére lame élastique et ladite au moins une 
deuxième lame élastique sont situées entièrement dans 
des plans différents sensiblement perpendiculaires à 
l'axe de rotation virtuel. 

[0015] Dans d'autres modes de réalisation, une partie 
au moins de ladite au moins une premiére lame élastique 
est dans le même plan, sensiblement perpendiculaire à 
l'axe de rotation virtuel, qu'une partie au moins de ladite 
au moins une deuxiéme lame élastique. 

[0016] Avantageusement, le composant horloger se- 
lon l'invention peut comprendre une troisième pièce mo- 
nolithique définissant des cinquième et sixième parties 
rigides solidaires respectivement des premiére et 
deuxiéme parties rigides et reliées par au moins une troi- 
siéme lame élastique, ladite au moins une troisiéme lame 
élastique définissant avec ladite au moins une premiére 
lame élastique et ladite au moins une deuxiéme lame 
élastique l'axe de rotation virtuel. 

[0017] Le composant horloger selon l'invention peut 
comprendre en outre une quatriéme piece monolithique 
définissant des septiéme et huitiéme parties rigides so- 
lidaires respectivement des premiére et deuxiéme par- 
ties rigides et reliées par au moins une quatrième lame 
élastique, ladite au moins une troisième lame élastique 
et ladite au moins une quatriéme lame élastique se croi- 
santsans contact et définissant avec ladite au moins une 
premiére lame élastique et ladite au moins une deuxiéme 
lame élastique l'axe de rotation virtuel. 

[0018] Dans des applications particulières de l'inven- 
tion, le composant horloger est, ou comprend, une bas- 
cule, telle qu'une bascule d'embrayage portant une roue 
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d'embrayage, un levier, un oscillateur ou une ancre 
d'échappement. 

[0019] D'autres caractéristiques et avantages de la 
présente invention apparaítront a la lecture de la des- 
cription détaillée suivante faite en référence aux dessins 
annexés dans lesquels : 


- les figures 1 à 3 montrent respectivement en vue de 
dessus, en perspective de dessus et en perspective 
de dessous un composant horloger selon un mode 
de réalisation de l'invention ; 

-  lesfigures 4 à 6 montrent respectivement en vue de 
dessus, en perspective de dessus et en perspective 
de dessous une premiére piéce faisant partie du 
composant horloger illustré aux figures 1 à 3 ; 

-  lesfigures 7 à 9 montrent respectivement en vue de 
dessus, en perspective de dessus et en perspective 
de dessous une deuxiéme piéce faisant partie du 
composant horloger illustré aux figures 1 à 3 ; 

- (а figure 10 montre en perspective un composant 
horloger selon un autre mode de réalisation de 
l'invention ; 

- les figures 11 et 12 montrent des variantes du com- 
posant horloger illustré à la figure 10; 

-  lesfigures 13 à 17 montrenten perspective des com- 
posants horlogers ou parties de composants horlo- 
gers selon des variantes de l'invention. 


[0020] En référence aux figures 1 à 3, un composant 
horloger à pivot flexible 1 selon un mode de réalisation 
particulier de l'invention comprend une partie centrale de 
fixation 2 etune partie périphérique mobile 3, toutes deux 
rigides. La partie périphérique mobile 3 entoure la partie 
centrale de fixation 2. La partie centrale de fixation 2 sert 
à monter le composant horloger 1 sur un support 4 (re- 
présenté schématiquement), support qui peut être fixe 
(par exemple la platine d'un mouvement) ou mobile. La 
partie périphérique mobile 3 est pivotante par rapport à 
la partie centrale de fixation 2 et au support 4 autour d'un 
axe de rotation virtuel 5 défini par un organe élastique. 
[0021] Dans l'exemple illustré, le composant horloger 
1 est une bascule, plus précisément une bascule d'em- 
brayage portant une roue d'embrayage (non représen- 
tée). La roue d'embrayage pivote autour d'un axe 6 qui 
est paralléle à l'axe de rotation virtuel 5 mais distinct de 
ce dernier. Cette bascule d'embrayage est destinée à 
étre utilisée, par exemple, dans un mécanisme de chro- 
nographe. 

[0022] Lorgane élastique définissant l'axe de rotation 
virtuel 5 comprend deux lames élastiques 7, 8 dites 
« croisées séparées ». Ces deux lames 7, 8 se croisent 
dans deux plans différents paralléles au plan du compo- 
sant 1 (c'est-à-dire au plan de la figure 1). Contrairement 
aux systémes dits « à lames croisées non séparées », 
les deux lames 7, 8 ne se croisent donc pas physique- 
ment. Cet agencement des lames 7, 8 diminue d'un fac- 
teur 4 la raideur de l'organe élastique par rapport aux 
systémes à lames croisées non séparées. L'axe de ro- 
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tation virtuel 5 correspond sensiblement á la droite qui 
est perpendiculaire au plan du composant 1 et qui tra- 
verse les deux lames 7, 8. Cet axe de rotation virtuel 5 
n'est pas complètement fixe pendant les mouvements 
de la partie périphérique mobile 3. ІІ est connu dans la 
théorie qu'il existe une translation parasite de l'axe de 
rotation qui augmente avec l'angle de rotation. Cette 
translation parasite peutétre annulée par un agencement 
de lames ou parties élastiques connu, par exemple celui 
décrit dans la demande de brevet WO 2011/120180. 
[0023] Ainsi, la partie périphérique mobile 3 peut pivo- 
ter autour de l'axe de rotation virtuel 5 sans frottements 
etsans jeux. La hauteur des lames 7, 8 est suffisamment 
grande pour que la raideur de l'organe élastique soit trés 
élevée perpendiculairement au plan du composant 1. De 
la sorte, dans le cas de la bascule d'embrayage illustrée 
aux figures 1 à 3, le composant 1 ne s'incline pas sous 
l'effetdu poids de la roue d'embrayage. Ceciestun avan- 
tage par rapport aux bascules d'embrayage classiques 
montées autour d'un axe physique. En raison des jeux 
dans les paliers de l'axe physique, ces bascules d'em- 
brayage classiques ont en effet tendance à s'incliner par 
rapport à l'horizontale, ce qui peut empécher la roue 
d'embrayage d'exercer correctement sa fonction d'en- 
grénement. 

[0024] Comme cela est visible aux figures 2 et 3, le 
composant horloger 1 comprend deux piéces monolithi- 
ques 9, 10 assemblées l'une à l'autre. Les pièces 9, 10 
Sont plates et superposées dans la direction de l'axe de 
rotation virtuel 5. La piéce inférieure 9 (cf. figures 4 à 6) 
comprend une partie centrale 11 et une partie périphé- 
rique 12 reliées l'une à l'autre par la lame élastique 7. La 
partie centrale 11 est plus basse que la partie périphéri- 
que 12, ou comprend une partie qui s'étend au-dessous 
du plan de la partie périphérique 12, pour pouvoir s'ap- 
puyer sur le support 4 en laissant la partie périphérique 
12sans contactavec ce support4. En variante, le support 
4 peut comporter une partie surélevée sur laquelle peut 
s'appuyer la partie centrale 11 de la pièce inférieure 9 
pour éviter un contact entre la partie périphérique 12 et 
ledit support 4. La piéce supérieure 10 (cf. figures 7 à 9) 
comprend une partie centrale 13 et une partie périphé- 
rique 14 reliées l'une à l'autre par la lame élastique 8. La 
partie centrale 13 a une plus grande épaisseur que la 
partie périphérique 14, ou comprend une partie qui 
s'étend au-dessous du plan de la partie périphérique 14, 
pour pouvoir s'engager dans l'ouverture centrale de la 
partie périphérique 12 et contre la partie centrale 11 de 
la piéce inférieure 9. La partie centrale 11 et la partie 
périphérique 12 de la piéce inférieure 9 ont la máme for- 
me que la partie centrale 13 et la partie périphérique 14 
de la piéce supérieure 10, respectivement. Les piéces 
inférieure et supérieure 9, 10 peuventainsi etre plaquées 
l'une contre l'autre pour former le composant 1. La piéce 
inférieure 9 comporte toutefois un prolongement 15 qui 
forme un palier recevant une pierre 16 dans laquelle pi- 
vote un premier pivot de l'arbre de la roue d'embrayage. 
En variante, ce prolongement 15 qui recoit la pierre 16 
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pourrait faire partie de la piece supérieure 10. 

[0025] Les parties périphériques 12, 14 définissent 
chacune deux oreilles 17, 18 percées chacune d'un trou. 
Le trou de chaque oreille 17 de la piéce inférieure 9 est 
aligné avec le trou de l'oreille 18 correspondante de la 
pièce supérieure 10 mais a un diamètre plus petit. Des 
tubes 19 sont chassés dans les trous des oreilles 17 de 
la pièce inférieure 9 et sont reçus dans les trous des 
oreilles 18 de la pièce supérieure 10 de manière à posi- 
tionner et solidariser en rotation les deux pièces 9, 10 
l'une par rapport à l'autre. Les tubes 19 sont taraudés 
pour permettre le vissage d’un pont sur le composant 1, 
pont qui comprend le palier pour le deuxième pivot de 
l'arbre de la roue d'embrayage. La partie centrale 11 de 
la pièce inférieure 9 est percée de trous 20 qui sont ali- 
gnés avec des trous correspondants 21 de la partie cen- 
trale 13 de la pièce supérieure 10. Ces trous 20, 21 per- 
mettent à des goupilles fixées au support 4 de traverser 
les pièces inférieure et supérieure 9, 10 pour positionner 
le composant 1 sur le support 4. Un autre trou 22 de la 
pièce inférieure 9 aligné avec un trou 23 de la pièce su- 
périeure 10 permet à une vis de traverser les pièces in- 
férieure et supérieure 9, 10. Cette vis est vissée dans le 
support4 et plaque le composant 1 contre ledit support 4. 
[0026] On voit qu'ainsi les pièces inférieure et supé- 
rieure 9, 10 sont fixées l’une à l’autre axialementen étant 
ensemble fixées au support 4. En variante, les pièces 9, 
10 pourraient être directement fixées l’une à l’autre, par 
exemple par collage ou soudage, avant d’être montées 
sur le support 4. 

[0027] Ainsi assemblées, les pièces inférieure et su- 
périeure 9, 10 ont leurs parties centrales respectives 11, 
13 qui sont solidaires pour former ensemble la partie cen- 
trale de fixation 2 du composant 1 et leurs parties péri- 
phériques 12, 14 qui sont solidaires pour former ensem- 
ble la partie périphérique mobile 3 du composant 1. 
[0028] Comme visible à la figure 1, l'espace vide 24 
entre la partie centrale de fixation 2 et la partie périphé- 
rique mobile 3 qui l'entoure a une largeur | qui permet 
une rotation de la partie périphérique mobile 3 par rapport 
à la partie centrale de fixation 2 dans une certaine plage. 
A partir d'une certaine amplitude de rotation, dans un 
sens ou dans l'autre, la partie périphérique mobile 3 bute 
contre la partie centrale de fixation 2 pour limiter la dé- 
formation des lames élastiques 7, 8. La largeur | est choi- 
sie suffisamment petite pour que la limite élastique des 
lames 7, 8 ne puisse pas étre dépassée. Ainsi, les lames 
7, 8 ne peuvent pas se déformer plastiquement ni se 
rompre. En variante, pour limiter la déformation des la- 
mes élastiques 7, 8, on pourrait prévoir une butée fixée 
au support 4 et contre laquelle pourrait venir s'appuyer 
la partie périphérique mobile 3. 

[0029] Les pièces inférieure et supérieure 9, 10 sont 
typiquement en métal, par exemple en acier ou en titane, 
ou en un alliage métallique tel qu'un alliage à base de 
nickel, et peuvent étre obtenues par usinage au fil, par 
exemple. Elles peuvent aussi étre réalisées par électro- 
formage, par exemple selon la technique LIGA, dans des 
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matériaux appropriés tels que Por, le nickel ou un alliage 
á base de nickel tel que le nickel-phosphore. Les piéces 
inférieure et supérieure 9, 10 peuvent également étre en 
un matériau fragile tel que le silicium et obtenues par une 
technique de gravure, par exemple du type DRIE. Dans 
le cas de piéces 9, 10 en silicium, on peut leur associer 
des éléments métalliques électroformés dans le silicium 
ou á sa périphérie, comme décrit dans la demande de 
brevet EP 2145237, ou soudés au silicium, comme décrit 
dans la demande de brevet EP 2579104. Ainsi, parexem- 
ple, le composant horloger peutcomprendre deux piéces 
monolithiques en silicium définissant chacune deux par- 
ties rigides reliées par une lame élastique, et les parties 
rigides ou l'une d'entre elles peuvent être liées à des 
parties rigides complémentaires en métal servant par 
exemple de parties de fixation. 

[0030] Grâce à ses deux pièces assemblées 9, 10, 
chacune comprenant l'une des lames élastiques 7, 9, le 
composant horloger 1 selon l'invention est relativement 
facile à fabriquer et peut présenter un faible encombre- 
ment. 

[0031] La présente invention pourrait s'appliquer à 
d'autres composants horlogers qu'une bascule d'em- 
brayage, par exemple à un autretype de bascule ou levier 
tel qu'un bloqueur, un palpeur, un marteau ou un correc- 
teur, à un oscillateur servant de base de temps (c'est-à- 
dire remplissant la fonction d'un balancier-spiral) ou à 
une ancre d'échappement. Dans le cas d'une bascule, 
celle-ci pourrait porter un autre élément qu'une roue, par 
exemple un doigt ou cliquet, monté fixe ou pivotant sur 
la bascule. La bascule pourrait aussi porter plusieurs élé- 
ments différents. 

[0032] Les fonctions des parties centrale 2 et périphé- 
rique 3 pourraient étre inversées. Ainsi, la partie périphé- 
rique 3 pourrait &tre une partie de fixation servant à mon- 
ter le composant horloger sur un support, tandis que la 
partie centrale 2 pourrait étre une partie active, mobile 
par rapport au support. 

[0033] Le nombre de lames élastiques croisées sépa- 
rées 7, 8 peut étre supérieur à deux. En d'autres termes, 
le composant horloger 1 pourrait comprendre trois, qua- 
tre ou plus de piéces monolithiques superposées dutype 
des piéces 7, 11, 12 et 8, 13, 14, pour notamment aug- 
menter la raideur, perpendiculairement au plan du com- 
posant, de l'organe élastique définissant l'axe de rotation 
virtuel 5. A titre d'exemple, la figure 10 montre un oscilla- 
teur 25 destiné à remplir la fonction d'un balancier-spiral, 
comprenant quatre piéces monolithiques assemblées 
26, 27,28, 29 formant ensemble une partie intérieure de 
fixation 30, une partie périphérique mobile 31 et deux 
organes élastiques 32, 33 reliant la partie intérieure de 
fixation 30 et la partie périphérique mobile 31. Dans 
l'exemple illustré, la partie périphérique mobile 31a une 
forme annulaire et la partie intérieure de fixation 30 a une 
forme d'arc annulaire concentrique avec la partie péri- 
phérique mobile 31. La partie périphérique mobile 31 
joue le róle d'une piéce d'inertie oscillante (balancier) 
tandis que les organes élastiques 32, 33 jouent le róle 
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duspiral.Les organes élastiques 32, 33 sont superposés 
etdéfinissent un axe de rotation Z pour le balancier. Cha- 
que organe élastique 32, 33 comprend deux lames croi- 
sées séparées 32a, 32b, 33a, 33b qui relient la partie de 
fixation 30 et la partie périphérique mobile 31. Des en- 
tretoises 34, 35 peuvent séparer les piéces monolithi- 
ques 26, 27 des piéces monolithiques 28, 29. 

[0034] Grâce à ses organes élastiques superposés 32, 
33, ce composant horloger 25 présente une faible rigidité 
dans la direction de rotation Rz autour de l'axe Z, mais 
une trés grande rigidité dans les directions de rotation 
Rx, Ry autour d'axes X, Y perpendiculaires à l'axe Z, 
ainsi qu'une trés grande rigidité en translation le long des 
axes X, Y et Z. 

[0035] De nombreuses modifications de l'oscillateur 
25 sont possibles. Par exemple, la figure 11 montre un 
oscillateur 25' qui différe de l'oscillateur 25 en ce que les 
piéces monolithiques 28, 29 ont été interverties pour 
changer la position verticale relative des lames 33a, 33b. 
La figure 12 montre un oscillateur 25" qui différe de l'os- 
cillateur 25 en ce que les piéces monolithiques 28, 29 
ont été tournées de 180? par rapport aux piéces mono- 
lithiques 26, 27, l'oscillateur 25" comportant ainsi deux 
parties intérieures de fixation 30a, 30b diamétralement 
opposées et définies respectivement par les piéces mo- 
nolithiques 26, 27 et par les pièces monolithiques 28, 29. 
Les piéces monolithiques 28, 29 peuvent aussi etre tour- 
nées par rapport aux piéces monolithiques 26, 27 d'un 
angle différent de 180? pour que, au repos, les lames 
élastiques 32a et 33a, respectivement 32b et 33b, ne 
soient pas dans le méme plan vertical, à la différence 
des exemples des figures 10 à 12 oü elles sont alignées. 
[0036] D'autres modifications de l'oscillateur 25 peu- 
vent consister à changer la forme de la partie intérieure 
de fixation 30 et de la partie périphérique mobile 31. Par 
exemple, la partie intérieure de fixation 30 pourrait étre 
une partie centrale comme la partie centrale 2 des figures 
1 à 3, et la partie périphérique mobile 31 pourrait être un 
anneau interrompu. 

[0037] Par ailleurs, il va de sci que le principe illustré 
aux figures 10 à 12 pour augmenter la rigidité du com- 
posant dans les directions autres que la direction de ro- 
tation autour de l'axe Z peut s'appliquer à d'autres com- 
posants qu'un oscillateur. 

[0038] La présente invention n'est pas non plus limitée 
à des piéces monolithiques comportant chacune une 
seule lame élastique. La figure 13 montre un composant 
horloger (tel qu'un oscillateur) ou une partie de compo- 
sant horloger dont chaque piéce monolithique comprend 
deux lames élastiques 36, 37, respectivement 38, 39, qui 
sont paralléles (comme représenté) ou non paralléles. 
La figure 14 montre un autre composant horloger ou par- 
tie de composant horloger dont chaque piece monolithi- 
que comprend deux lames élastiques 40, 41, respecti- 
vement 42, 43, qui sont paralléles (comme représenté) 
ou non paralléles. 

[0039] Enfin, les lames élastiques des différentes pié- 
ces monolithiques ne sont pas nécessairement situées 
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dans des plans différents, l'essentiel étant qu'elles se 
croisent de manière non physique, c'est-à-dire sans con- 
tact. Les figures 15 à 17 montrent des lames élastiques 
de deux pièces monolithiques respectives se croisant 
sans contact alors qu'elles sont globalement dans le mé- 
me plan. À la figure 15, les lames élastiques 44, 45 sont 
dans le méme plan mais présentent des entailles 46, 47 
pour permettre leur croisement. A la figure 16, chaque 
lame élastique 48, 49 sort de son plan avant le croise- 
ment des lames 48, 49 puis revient dans son plan aprés 
le croisement. A la figure 17, chaque lame élastique 50, 
51 change de plan avant le croisement des lames. Bien 
entendu, de nombreuses autres configurations sont pos- 
sibles dans lesquelles une partie au moins de chaque 
lame élastique est dans le méme plan qu'une partie au 
moins de l'autre lame. Ce type de configuration présente 
l'avantage de rendre le composant plus compact. 


Revendications 
1. Composant horloger à pivot flexible, comprenant : 


- une premiére piéce monolithique (26) définis- 
santune premiére partie rigide et une deuxiéme 
partie rigide reliées par au moins une premiére 
lame élastique (32a), et 

- une deuxieme piéce monolithique (27) définis- 
santune troisième partie rigide et une quatrième 
partie rigide reliées par au moins une deuxiéme 
lame élastique (32b), 


les premiére et deuxiéme piéces monolithiques (26, 
27) étant assemblées l'une à l'autre de telle sorte 
que: 


- les première et troisième parties rigides soient 
solidaires l’une de l’autre, 

- les deuxième et quatrième parties rigides 
soient solidaires l’une de l’autre, et 

- ladite au moins une première lame élastique 
(32a) et ladite au moins une deuxième lame 
élastique (32b) se croisent sans contact et dé- 
finissent un axe de rotation virtuel (Z) pour les 
deuxième et quatrième parties rigides par rap- 
port aux première et troisième parties rigides, 


caractérisé en ce qu'il est un oscillateur (25 ; 25’ ; 
25") remplissant la fonction d'un balancier-spiral. 


2. Composant horloger selon la revendication 1, ca- 
ractérisé en ce que les première et deuxième piè- 
ces monolithiques (26, 27) sont plates et superpo- 
sées. 


3. Composant horloger selon la revendication 1 ou 2, 
caractérisé en ce que les première et troisième par- 
ties rigides forment une partie centrale ou intérieure 
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(30) du composant horloger et en ce que les deuxié- 
me et quatriéme parties rigides forment une partie 
périphérique (31) du composant horloger. 


Composant horloger selon la revendication 3, ca- 
ractérisé en ce que la partie périphérique (31) en- 
toure complétement ou presque complétement la 
partie centrale ou intérieure (30). 


Composant horloger selon l’une quelconque des re- 
vendications 1 à 4, caractérisé en ce que les pre- 
mière et troisième parties rigides forment une partie 
de fixation (30) du composant horloger, servant à 
monter le composant horloger sur un support (4). 


Composant horloger selon l’une quelconque des re- 
vendications 1 à 5, caractérisé en ce que la pre- 
mière partie rigide s'étend au moins partiellement en 
dehors du plan de la deuxième partie rigide pour 
permettre sa fixation sur un support (4) sans contact 
entre le support (4) et les deuxième et quatrième 
parties. 


Composant horloger selon l’une quelconque des re- 
vendications 1 à 6, caractérisé en ce que l'ensem- 
ble formé par les deuxiéme et quatriéme parties ri- 
gides est agencé pour pouvoir buter contre l'ensem- 
ble formé par les première ettroisiéme parties rigides 
lors d'une rotation des deuxiéme et quatriéme par- 
ties rigides par rapportaux premiére ettroisiéme par- 
ties rigides, afin de limiter la déformation de ladite 
au moins une premiére lame élastique et de ladite 
au moins une deuxiéme lame élastique et empécher 
que leur limite élastique puisse étre dépassée. 


Composant horloger selon l'une quelconque des re- 
vendications 1 à 7, caractérisé en ce qu'il com- 
prend au moins un élément de guidage ou de fixation 
solidaire des deuxiéme et quatriéme parties rigides 
et destiné à guider ou fixer un élément supplémen- 
taire. 


Composant horloger selon l'une quelconque des re- 
vendications 1 à 8, caractérisé en ce que ladite au 
moins une premiére lame élastique (32a) et ladite 
au moins une deuxiéme lame élastique (32b) sont 
situées entièrement dans des plans différents sen- 
siblement perpendiculaires à l'axe de rotation virtuel 
(2). 


Composant horloger selon l’une quelconque des re- 
vendications 1 à 8, caractérisé en ce qu’une partie 
au moins de ladite au moins une première lame élas- 
tique (44 ; 48 ; 50) est dans le même plan, sensible- 
ment perpendiculaire à l'axe de rotation virtuel, 
qu'une partie au moins de ladite au moins une 
deuxiéme lame élastique (45 ; 49 ; 51). 
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11. 


12. 


Composant horloger selon l'une quelconque des re- 
vendications 1 à 10, caractérisé en ce qu’il com- 
prend une troisième pièce monolithique (28) définis- 
sant des cinquième et sixième parties rigides soli- 
daires respectivement des première et deuxième 
parties rigides et reliées par au moins une troisième 
lame élastique (33a), ladite au moins une troisième 
lame élastique (33a) définissant avec ladite au moins 
une première lame élastique (32a) et ladite au moins 
une deuxième lame élastique (32b) l'axe de rotation 
virtuel (Z). 


Composant horloger selon la revendication 11, ca- 
ractérisé en ce qu'il comprend une quatriéme piéce 
monolithique (29) définissant des septiéme et hui- 
tieme parties rigides solidaires respectivement des 
premiére et deuxiéme parties rigides et reliées par 
au moins une quatriéme lame élastique (33b), ladite 
au moins une troisiéme lame élastique (33a) et ladite 
aumoins une quatriéme lame élastique (33b) se croi- 
santsans contact et définissant avec ladite au moins 
une premiére lame élastique (32a) et ladite au moins 
une deuxiéme lame élastique (32b) l'axe de rotation 
virtuel (Z). 
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avec une fourchette (7a) d'un échappement (7, 8) pour 
l'entretien des oscillations. Ce résonateur (1) est carac- 
térisé en ce que la cheville (6) est portée par une extré- 
mité libre (5c) d'un organe de support (5) s'étendant de- 
puis la serge (3) vers l'axe de rotation virtuel (A) et for- 
mant avec la serge (3) une partie rigide. 
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Description 


[0001] La présente invention concerne un résonateur 
horloger á guidage flexible destiné á servir de base de 
temps à un mouvement horloger, à l'instar d'un balancier- 
spiral. Par rapport aux balanciers-spiraux, les résona- 
teurs à guidage flexible sont avantageux en ce qu'ils sont 
dépourvus d'axe derotation physique etsupprimentdonc 
les frottements engendrés par la rotation d’un tel axe. 
[0002] On connaît des résonateurs à guidage flexible, 
tels que celui décrit dans le brevet EP 1736838 ou le 
résonateur Zenith Defy Lab, dont les oscillations sont 
entretenues par un échappement spécifique relié au ré- 
sonateur par des lames flexibles. 

[0003] D'autres résonateurs à guidage flexible ont été 
décrits qui sont destinés à être entretenus par des échap- 
pements classiques du type échappement à ancre suis- 
se. Plus particulièrement, la demande de brevet WO 
2012/010408 décrit, etillustre à sa figure 4, un résonateur 
à guidage flexible comprenant, dans un même plan, une 
partie rigide centrale, une partie rigide intermédiaire, une 
partie rigide d'ancrage, des premiers moyens de rappel 
élastique formant une liaison élastique entre la partie ri- 
gide centrale et la partie rigide intermédiaire et des 
deuxièmes moyens de rappel élastique formant une 
liaison élastique entre la partie rigide intermédiaire et la 
partie rigide d'ancrage. Une cheville est reliée à la partie 
rigide centrale pour coopérer avec la fourchette d'une 
ancre d'échappement. Ce résonateur est très spécifique 
et l’utilisation d'une telle cheville reliée à une partie rigide 
centrale ne semble pas applicable à d’autres types de 
résonateurs à guidage flexible tels que les résonateurs 
à lames croisées. D'autre part, l'ancre est située entre 
deux lames des premiers moyens de rappel élastique et 
dispose de peu de place pour effectuer ses oscillations, 
ce qui crée des risques de collision susceptibles de per- 
turber le fonctionnement du résonateur. 

[0004] De manière générale, l'état de la technique пе 
propose pas de résonateur à guidage flexible pouvant 
être entretenu par un échappement classique de manière 
optimisée. 

[0005] La présente invention vise à satisfaire, en partie 
au moins, ce besoin. 

[0006] Acette fin, ilest proposé un résonateur horloger 
comprenant une base, une serge, un organe élastique 
et une cheville, l'organe élastique reliant la serge à la 
base et guidant des oscillations de la serge par rapport 
à la base autour d’un axe de rotation virtuel, la cheville 
étant destinée à coopérer avec une fourchette d'un 
échappement pour l'entretien desdites oscillations, ca- 
ractérisé en ce que la cheville est portée par une extré- 
mité libre d'un organe de support s'étendant depuis la 
serge vers l'axe de rotation virtuel et formant avec la ser- 
ge une partie rigide. 

[0007] Cet agencement permet une interaction directe 
entre l'échappement et la partie rigide mobile du réso- 
nateur, comme pour l'entretien des oscillations d'un ba- 
lancier-spiral. L'organe de support permet de placer la 
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cheville à un endroit proche de Гахе de rotation virtuel 
qui est favorable notamment pour l'angle de levée et/ou 
pour diminuer les perturbations liées aux chocs verti- 
caux. 

[0008] Selon une autre caractéristique avantageuse 
de l'invention, la cheville est située, en partie au moins, 
hors de l'épaisseur de la serge pour pouvoir coopérer 
avec la fourchette de l'échappement sans collision pos- 
sible entre le résonateur et l'échappement. 

[0009] La présente invention propose en outre un os- 
cillateur horloger comprenant le résonateur défini ci-des- 
sus et un échappement, ainsi qu'un procédé de fabrica- 
tion du résonateur. 

[0010] D’autres caractéristiques et avantages de la 
présente invention apparaîtront à la lecture de la des- 
cription détaillée suivante faite en référence aux dessins 
annexés dans lesquels : 


- |a figure 1 est une vue en perspective de dessous 
d'un résonateur horloger selon un premier mode de 
réalisation de l'invention ; 

- la figure 2 est une vue de profil de ce résonateur ; 

- |a figure 3 est une vue plane de dessus de ce 
résonateur ; 

- |a figure 4 est une vue en perspective de dessous 
d'un oscillateur horloger comprenant le résonateur 
illustré aux figures 1 à 3 et un échappement ; 

- la figure 5 est une vue en perspective de dessus de 
cet oscillateur ; 

- la figure 6 est une vue de profil de cet oscillateur ; 

-  lafigure 7 est une vue plane de dessus d'un oscilla- 
teur horloger comprenant un résonateur selon un 
deuxiéme mode de réalisation de l'invention, cette 
figure montrant en outre un pont d'oscillateur servant 
de support à l'axe de rotation d'une ancre 
d'échappement ; 

- |a figure 8 est une vue en coupe, prise suivant la 
ligne BB de la figure 7, de l'oscillateur illustré à la 
figure 7, cette figure montrant en outre le pont d'os- 
cillateur précité et une platine sur laquelle est montée 
l'oscillateur. 


[0011] En référence aux figures 1 à 3, un résonateur 
1 selon un premier mode de réalisation de l'invention, 
destiné à former la base de temps d'un mouvement hor- 
loger, notamment d'un mouvement de montre-bracelet, 
comprend une base 2, une serge 3et un organe élastique 
4 reliant la serge 3 à la base 2. 

[0012] La base 2 peut être en une partie, comme re- 
présenté, ou en deux parties séparées. Elle est destinée 
à être fixée sur un support fixe ou mobile tel que la platine 
du mouvement ou une cage de tourbillon. 

[0013] La serge 3 est suspendue à la base 2 par l'or- 
gane élastique 4, c'est-à-dire n’est tenue que par l'organe 
élastique 4. Elle est de préférence continue, pour favo- 
riser son inertie par rapport à sa masse, mais pourrait 
être sous la forme d'un anneau interrompu. La serge 3 
est coplanaire avec la base 2 et l'entoure, en partie au 
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moins. 

[0014] Lorgane élastique 4 sert de moyen de guidage 
guidant la serge 3 en rotation par rapport à la base 2 
autour d'un axe de rotation virtuel A correspondant sen- 
siblement à Гахе géométrique de la serge 3. L’organe 
élastique 4 sert aussi de moyen de rappel élastique rap- 
pelant la serge 3 dans une position angulaire de repos 
par rapport à la base 2. 

[0015] Dans l'exemple illustré, l'organe élastique 4 est 
du type à lames croisées séparées : il comprend deux 
lames élastiques 4a, 4b se croisant en vue plane de des- 
sus ou de dessous du résonateur 1 mais s'étendant dans 
deux plans parallèles différents pour se croiser sans con- 
tact. Les extrémités de chacune de ces lames 4a, 4b sont 
jointes respectivement à la base 2 et à la serge 3. Le 
croisemententre ces lames 4a, 4b définit l'axe de rotation 
virtuel A. Ce type de guidage flexible est avantageux en 
ce qu'il présente une faible raideur et autorise une rela- 
tivement grande amplitude d’oscillation de la serge 3. La 
base 2 peut être telle que décrite dans la demande de 
brevet WO 2017/055983 de la demanderesse, pour per- 
mettre un réglage de la position du point de croisement 
des lames 4a, 4b. 

[0016] Toutefois, d’autres types de guidage flexible 
pourraient être utilisés, tels que des lames croisées non 
séparées (s'étendant dans un même plan et se croisant 
donc physiquement) ou un pivot à centre de rotation dé- 
porté dit « RCC » (Remote Center Compliance). 

[0017] Conformément à l'invention, un organe de sup- 
port 5 constitué d’un ou plusieurs bras rigides 5a, 5b 
s'étend, de préférence dans le plan de la serge 3, de 
préférence radialement, depuis la face intérieure 3a de 
la serge 3 vers l'axe de rotation virtuel A jusqu'à une 
extrémité libre 5c. Dans le premier mode de réalisation, 
l'organe de support 5 est constitué de deux bras rigides 
5a, 5b qui se rejoignent pour former l'extrémité libre 5c. 
Cette extrémité libre 5c porte une cheville ou ellipse 6 
dont l'axe est parallèle à l'axe de rotation virtuel A et 
perpendiculaire au plan de la serge 3. Dans l'exemple 
représenté, la cheville 6 a la forme classique d'un demi- 
cylindre, mais elle pourrait avoir une autre forme. Comme 
visible à la figure 2, la cheville 6 dépasse de l'épaisseur 
e de la serge 3, plus précisément du plan que définit la 
face inférieure 3b de la serge 3. 

[0018] La partie de la cheville 6 située hors de l'épais- 
seur e coopére de maniére classique en soi avec la four- 
chette 7a d'une ancre d'échappement 7, par exemple 
d'une ancre suisse. Aux figures 4 à 6 on peut voir cette 
ancre 7 située sous le résonateur 1 et qui interagit avec 
la roue d'échappement 8a d'un mobile d'échappement 
8 elle-méme située sous le résonateur 1 et sa serge 3. 
L'échappement 7, 8, monté sur le même support que la 
base 2, entretient les oscillations de la serge 3 par rapport 
à la base 2 et forme avec le résonateur 1 un oscillateur. 
En étant disposés dans un plan paralléle distinct de celui 
du résonateur 1, l'ancre 7 etla roue d'échappement 8 ne 
génent pas les oscillations de la serge 3 quelle que soit 
l'amplitude de ces oscillations, qui peut donc étre élevée. 
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L' interaction directe entre l'échappement 7, 8 et la partie 
mobile rigide du résonateur 1, comprenant la serge 3, 
l'organe de support 5 et la cheville 6, contribue à l'obten- 
tion d'un bon rendement. 

[0019] La longueur radiale de l'organe de support 5 est 
choisie notamment en fonction de l'angle de levée sou- 
haité pour le résonateur 1, c'est-à-dire l'angle de la serge 
3 pendant lequel la cheville 6 est en contact avec la four- 
chette 7a. A entraxe constant de l'ancre 7 et du résona- 
teur 1, disposer la cheville 6 prés de l'axe de rotation 
virtuel A augmente l'angle de levée alors que l'éloigner 
de l'axe de rotation virtuel A diminue l'angle de levée. 
Avec un échappement à ancre suisse, si l'on souhaite 
favoriser le rendement, il est généralement avantageux 
d'avoir un angle de levée relativement grand. Si en re- 
vanche on souhaite favoriser la chronométrie, un petit 
angle de levée est généralement préférable. Avec un ré- 
sonateur à guidage flexible comme celui de l'invention, 
la raideur du guidage flexible et la fréquence sont élevées 
par rapport à la raideur de spiral et la fréquence d'un 
balancier-spiral, si bien que les perturbations causées 
par l'échappementsont beaucoup plus faibles. On pourra 
donc privilégier le rendement par rapport à la chronomé- 
trie et placer la cheville 6 prés de l'axe de rotation virtuel 
A. ll est aussi important que l'amplitude d'oscillation du 
résonateur soit supérieure à l'angle de levée. Dans des 
exemples de réalisation de l'invention, l'angle de levée 
est deux fois plus petit que l'amplitude d'oscillation du 
résonateur 1 et la fréquence d'oscillation est de plusieurs 
dizaines de Hertz. 

[0020] De préférence, comme cela est visible sur la 
figure 3, en vue plane de dessus ou de dessous du ré- 
sonateur 1 et lorsque la serge 3 est dans sa position de 
repos, la cheville 6 est traversée symétriquement par un 
axe de symétrie D1 de l'organe élastique 4, permettant 
au résonateur 1 d'étre entretenu symétriquement, l'or- 
gane élastique 4 étant sollicité de maniére identique lors 
des deux alternances d'une oscillation. Cette caractéris- 
tique améliore la chronométrie. 

[0021] De préférence également, en vue plane de des- 
Sus ou de dessous du résonateur 1 et lorsque la serge 
3 est dans sa position de repos, la cheville 6 est située 
du méme cóté d'une droite D2, perpendiculaire à l'axe 
de symétrie D1 et coupant l'axe de rotation virtuel A, que 
tous les points d'attache de l'organe élastique 4 à la serge 
3, la base 2 étant, elle, située de l'autre cóté de cette 
droite D2. Dans l'exemple illustré, lesdits points d'attache 
sont au nombre de deux et désignés par 4c, 4d. De la 
sorte, la cheville 6 est située dans la zone du résonateur 
1 qui se déplace le moins en cas de choc vertical (paral- 
léle à l'axe de rotation virtuel A) recu par le résonateur 
1, et sa coopération avec la fourchette 7a ne sera pas, 
Ou sera peu, affectée. 

[0022] Le résonateur 1 est équilibré en ce sens que le 
centre de masse de sa partie rigide mobile 3, 5, 6 est 
situé sensiblement sur l'axe de rotation virtuel A. Afin de 
compenser le balourd que produisent l'organe de support 
5 et la cheville 6, un évidement 3c (cf. figure 1) est pra- 
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tiqué dans la face inférieure 3b de la serge 3, dans la 
zone de la serge 3 depuis laquelle s'étend l'organe de 
support 5. De plus, pour faciliter cet équilibrage du réso- 
nateur 1, l'organe de support 5 est de préférence symé- 
trique par rapport à l'axe de symétrie D1 de l'organe élas- 
tique 4 en vue plane de dessus ou de dessous du réso- 
nateur 1 et lorsque la serge 3 est dans sa position de 
repos (cf. figure 3). 

[0023] Aux figures 7 et 8 est représenté un résonateur 
1 selon un second mode de réalisation de l'invention. Le 
résonateur 1 selon ce second mode de réalisation diffère 
de celui selon le premier mode de réalisation essentiel- 
lement par la forme de son organe de support 5, de sa 
base 2 etde sa serge 3. En particulier, l'organe de support 
5 est constitué ici des deux bras 5a, 5b, de forme diffé- 
rente de celle du premier mode de réalisation, et d’un 
troisième bras 5e qui relie ces deux bras 5a, 5b. Les 
caractéristiques de symétrie décrites ci-dessus en rela- 
tion avec le premier mode de réalisation se retrouvent 
dans le second mode de réalisation. 

[0024] Avantageusement, dans la présente invention, 
l'axe de rotation 7b de l'ancre 7 traverse l'ouverture cen- 
trale que définitla serge 3, en d'autres termes estentouré 
par la serge 3, comme cela est visible aux figures 5 à 8. 
Cette caractéristique rend l'oscillateur 1, 7, 8 compact 
en vue plane de dessus ou de dessoustouten permettant 
à l'ancre 7 d'avoir un long axe de rotation 7b, plus long 
que celui des ancres interagissant avec des balanciers- 
spiraux. Un long axe de rotation améliore le guidage de 
l'ancre, la rendant moins sujette à des déplacements 
hors de son plan. 

[0025] On peut voir à la figure 8 que l'axe de rotation 
7b de l'ancre 7 a ses pivots qui tournent dans des paliers 
9a, 9b prévus respectivement dans la platine 10 du mou- 
vement horloger et dans un pont d'oscillateur 11 situé 
au-dessus du résonateur 1 et fixé par des vis 11a à la 
platine 10. Ce montage de l'ancre 7 entre la platine 10 
et le pont d'oscillateur 11 permet d'éviter le recours au 
traditionnel pont d'ancre interposé entre la platine et le 
résonateur. L'ancre 7 et le résonateur 1 peuvent ainsi 
étre proches l'un de l'autre dans la direction de la hauteur 
(direction de l'axe de rotation virtuel A), permettant à la 
cheville 6 d'étre plus courte. Une courte cheville 6 dimi- 
nue le risque de basculement du résonateur 1 autour de 
l'axe BB de la figure 7 lors des contacts entre la cheville 
6 etla fourchette 7a ainsi que l'effet d'un éventuel défaut 
de perpendicularité de la cheville 6. Le positionnement 
de la cheville 6 dans la fourchette 7a et le fonctionnement 
del'oscillateur peuvent doncétre particulierement précis. 
[0026] L'axe de rotation 7b de l'ancre 7 traverse 
l'ouverture centrale de la serge З entre les bras 5a, 5b 
de l'organe de support 5. Ainsi, l'axe 7b peut servir de 
butée à ces bras 5a, 5b pour autoriser des oscillations 
de la serge 3 seulement dans une plage angulaire pré- 
déterminée et empécher qu'une amplitude d'oscillation 
trop importante de la serge 3 ou qu'un choc conduise à 
un dépassement de la limite élastique de l'organe élas- 
tique 4. 
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[0027] Lancre 7 utilisée dans la présente invention 
peut être remplacée par un autre type d'organe de trans- 
mission d'énergie á fourchette apte a communiquer des 
impulsions d'énergie mécanique á la cheville 6. L'ancre 
7 peut par exemple étre remplacée par la bascule de 
détente d'un échappement á percussion tel que décrit 
dans la demande de brevet WO 2018/002778 de la de- 
manderesse. 

[0028] Comme cela est montré à la figure 8, la base 2 
du résonateur 1 est montée sur la platine 10 par l'inter- 
médiaire d'un pont 12. En variante, néanmoins, elle pour- 
rait étre montée directement sur la platine 10. La fixation 
de la base 2 et du pont 12 à la platine 10 est assurée par 
des goupilles de positionnement 13 etdes vis de maintien 
14. 

[0029] Dans une variante de l'invention, les paliers 9b 
et да dans lesquels tournent les pivots de l'axe de rotation 
7b de l'ancre 7 sont prévus respectivement dans les 
ponts 11 et 12, permettant à ces ponts, à l'ancre 7 et au 
résonateur 1 de former ensemble un module, module 
dont le mobile d'échappement 8 peut aussi faire partie 
en pivotant lui aussi dans les ponts 11, 12. 

[0030] Avantageusement, des butées 15, 16 solidaires 
du pont d'oscillateur 11 limitent les déplacements indé- 
sirables de la serge 3 lors de chocs. La butée 15 est 
agencée pour agir sur la serge 3 dans plusieurs directions 
de translation du plan du résonateur 1 et dans la direction 
de la hauteur. La butée 16 est agencée pour agir sur la 
serge 3 dans la direction de la hauteur. Dans l'exemple 
représenté, les butées 15, 16 sont chassées dans le pont 
d'oscillateur 11 et peuvent donc étre réglées en hauteur 
pour assurer un jeu idéal de fonctionnement. Les butées 
15, 16 pourraient toutefois étre monobloc avec le pont 
d'oscillateur 11. 

[0031] А l'instar des balanciers classiques, la serge 3 
du résonateur 1 selon l'invention peut étre équipée de 
masselottes 17 permettant le réglage du moment d'iner- 
tie de la partie rigide mobile 3, 5, 6. 

[0032] A l'exception des éventuelles masselottes qui 
sont rapportées, le résonateur 1 peut étre entiérement 
monolithique et réalisé par exemple en silicium ou dans 
toute autre matiére appropriée selon la technique de gra- 
vure ionique réactive profonde dite « DRIE » (Deep 
Reactive lon Etching), en nickel, alliage de nickel ou toute 
autre matiére appropriée selon la technique LIGA (litho- 
graphie, galvanoplastie, moulage), en acier, cuivre-bé- 
ryllium, maillechort ou autre alliage métallique par frai- 
Sage, par électroérosion ou par impression 3D, en verre 
métallique par moulage, ou en verre, saphir ou toute 
autre matiére appropriée selon la technique de micro- 
structuration laser couplée à une attaque chimique (par 
exemple FEMTOPRINTG). 

[0033] De préférence toutefois, afin de faciliter la fa- 
brication et éviter le recours à des procédés multi-ni- 
veaux compliqués, notamment de plus de deux niveaux, 
les parties coplanaires que sont la base 2, la serge 3, 
l'organe élastique 4 et l'organe de support 5 sont réali- 
sées ensemble de sorte à former une pièce monolithique, 
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par exemple selon l’une des techniques susmentionnées 
telle que la technique DRIE ou LIGA, puis la cheville 6, 
réalisée dans le méme matériau ou un autre matériau, 
est assemblée a l'organe de support 5. Pour ce faire, la 
cheville 6 peut être introduite dans un trou 5d préalable- 
ment formé dans l'extrémité 5c de l'organe de support 5 
et y être fixée par exemple par collage ou brasage. Dans 
un exemple de réalisation préféré, l'ensemble 2, 3, 4, 5 
et la cheville 6 sont tous deux en silicium. 

[0034] Dans le cas où le matériau choisi pour le réso- 
nateur 1, plus particulièrement pour l'organe élastique 4, 
présente un module d'élasticité anisotrope, comme par 
exemple le silicium découpé selon un plan de la famille 
{100} ou selon un plan de la famille {110}, les lames 4a, 
4b formant l'organe élastique 4 sont de préférence orien- 
tées chacune dans une direction cristalline dans laquelle 
le module d’élasticité est le plus faible. Par exemple, dans 
le cas du silicium {100} ou {110} les lames 4a, 4b sont 
chacune orientées selon une direction cristalline de la 
famille <100>. De la sorte, pour une raideur donnée de 
l'organe élastique 4, l'épaisseur des lames 4a, 4b peut 
étre plus grande, ce qui facilite la fabrication. 

[0035] Tout ou partie de la surface du résonateur 1 
peut étre recouvert d'une ou plusieurs couches. On peut 
notamment prévoir une couche de compensation ther- 
mique, typiquement en dioxyde de silicium dans le cas 
d'un ensemble 2, 3, 4, 5 en silicium, sur tout le résonateur 
1 ou au moins sur l'organe élastique 4 afin de compenser 
les variations thermiques de la raideur de l'organe élas- 
tique 4. 


Revendications 


1. Résonateur horloger (1) comprenant une base (2), 
une serge (3), un organe élastique (4) et une cheville 
(6), l'organe élastique (4) reliant la serge (3) à la 
base (2) et guidant des oscillations de la serge (3) 
par rapport à la base (2) autour d’un axe de rotation 
virtuel (A), la cheville (6) étant destinée à coopérer 
avec une fourchette (7a) d'un échappement (7, 8) 
pour l'entretien desdites oscillations, caractérisé en 
ce que la cheville (6) est portée par une extrémité 
libre (5c) d'un organe de support (5) s'étendant de- 
puis la serge (3) vers l'axe de rotation virtuel (A) et 
formant avec la serge (3) une partie rigide. 


2. Résonateurhorloger (1) selon la revendication 1, ca- 
ractérisé en ce que la cheville (6) est située, en 
partie au moins, hors de l'épaisseur (e) de la serge 


(3). 


3. Résonateur horloger (1) selon la revendication 1 ou 
2, caractérisé en ce que l'organe de support (5) est 
monolithique avec la serge (3). 


4. Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 3, caractérisé en ce que la base 
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10. 


11. 


12. 


(2) et l'organe élastique (4) sont monolithiques avec 
la serge (3). 


Résonateur horloger (1) selon l’une quelconque des 
revendications 1 à 4, caractérisé en ce que la che- 
ville (6) est fixée dans un trou (5d) de l'organe de 
support (5). 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 5, caractérisé en ce qu'en vue 
plane de dessus ou de dessous du résonateur (1) 
et lorsque la serge (3) est dans une position de repos 
par rapport à la base (2), la cheville (6) est traversée 
symétriquement par un axe de symétrie (D1) de l'or- 
gane élastique (4). 


Résonateur horloger (1) selon la revendication 6, ca- 
ractérisé en ce qu'en vue plane de dessus ou de 
dessous du résonateur (1) et lorsque la serge (3) est 
dans ladite position de repos par rapport à la base 
(2), l'organe de support (5) est symétrique par rap- 
port audit axe de symétrie (D1). 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 7, caractérisé en ce que la serge 
(3) comprend un évidement (3c) qui compense le 
balourd qu'apportent l'organe de support (5) et la 
cheville (6). 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 8, caractérisé en ce qu'en vue 
plane de dessus ou de dessous du résonateur (1) 
et lorsque la serge (3) est dans une position de repos 
par rapport à la base (2), la cheville (6) est située du 
méme cóté d'une droite (D2), perpendiculaire à un 
axe de symétrie (D1) de l'organe élastique (4) et cou- 
pant l'axe de rotation virtuel (A), que tous les points 
(4c, 4d) d'attache de l'organe élastique (4) à la serge 


(3). 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 9, caractérisé en ce que la serge 
(3) est continue. 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 10, caractérisé en ce que l'or- 
gane élastique (4) comprend des premiére et deuxié- 
me lames élastiques croisées (4a, 4b) s'étendant 
dans des plans paralléles différents. 


Résonateur horloger (1) selon l'une quelconque des 
revendications 1 à 11, caractérisé en ce que l'or- 
gane élastique (4) est réalisé dans un matériau pré- 
sentant un module d'élasticité anisotrope et com- 
prend des lames élastiques (4a, 4b) s'étendant cha- 
cune dans une direction cristallographique du maté- 
riau dans laquelle le module d'élasticité est le plus 
faible. 


13. 


14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


20. 
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Oscillateur horloger comprenant un résonateur (1) 
selon l’une quelconque des revendications 1 à 12 et 
un échappement (7, 8), l'échappement (7, 8) com- 
prenant une fourchette (7a) agencée pour coopérer 
avec la cheville (6). 


Oscillateur horloger selon la revendication 13, ca- 
ractérisé en ce que la fourchette (7a) est située 
dans un plan différent de celui de la serge (3). 


Oscillateur horloger selon la revendication 14, ca- 
ractérisé en ce que l'axe de rotation (7b) de la four- 
chette (7a) est entouré, en partie au moins, par la 
serge (3). 


Oscillateur horloger selon la revendication 15, ca- 
ractérisé en ce que l'axe de rotation (7b) de la four- 
chette (7a) est agencé pour pouvoir servir de butée 
à l'organe de support (5) dans les deux sens de ro- 
tation de la serge (3) afin d'empécher un dépasse- 
ment de la limite élastique de l'organe élastique (4). 


Oscillateur horloger selon la revendication 15 ou 16, 
caractérisé en ce que le résonateur (1) est situé 
entre un pont (11) et la fourchette (7a) et en ce que 
l'un des deux pivots de l'axe de rotation (7b) de la 
fourchette (7a) est agencé pour pivoter dans ce pont 


(11). 


Oscillateur horloger selon la revendication 17, ca- 
ractérisé en ce que le pont(11) porte au moins une 
butée (15, 16) permettant de limiter des déplace- 
ments indésirables de la serge (3). 


Oscillateur horloger selon l’une quelconque des re- 
vendications 14 à 18, caractérisé en ce que la four- 
chette (7a) fait partie d’une ancre (7) située dans 
ledit plan différent de celui de la serge (3). 


Procédé de fabrication d'un résonateur horloger (1) 
selon l'une quelconque des revendications 1 à 12, 
comprenant une premiére étape consistant à réali- 
ser, d'une part, une piéce monolithique comprenant 
la base (2), la serge (3), l'organe élastique (4) et 
l'organe de support (5) et, d'autre part, la cheville 
(6), et une deuxiéme étape consistant à assembler 
la piéce monolithique et la cheville (6). 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


10 


EP 3 502 784 A1 


Fig.1 














Fig.2 














ч 


EP 3 502 784 A1 


Fig.3 











Fig.4 D1 











EP 3 502 784 A1 


Fig.5 














Fig.6 




























































































EP 3 502 784 A1 


Fig.7 





























Fig.8 
16 9b 7b 5 6 11 2 15 
7 Ж 
RA aus KE 3 
LL E 
ы 
8a 9a 7 Ta 13. 42 12 340 


EP 3 502 784 A1 


Europäisches 
Patentamt 


European 


Numéro de la demande 


Van RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE 
des brevets’ EP 18 20 1466 





DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 
zu 
EP 2 894 520 A2 (NIVAROX SA [CH]) INV. 


15 juillet 2015 (2015-07-15) G04B17/04 
* figure 4 * G04B17/06 


EP 3 032 352 A1 (LVMH SWISS MFT SA [CH]) ADD. 
15 juin 2016 (2016-06-15) G04B15/08 
* figure 13 * 


CH 710 025 A2 (ETA SA MANUFACTURE 
HORLOGERE SUISSE [CH]) 

29 février 2016 (2016-02-29) 

* figures 8,9 * 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


DOMAINES TECHNIQUES 
RECHERCHES (IPC) 


Le présent rapport a été établi pour toutes les revendications 


m 


Lieu de la recherche Date d'achévement de la recherche Examinateur 
La Haye 29 mars 2019 Cavallin, Alberto 


CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES Т : théorie ou principe à la base de l'invention 
E : document de brevet antérieur, mais publié à la 
X : particulièrement pertinent à lui seul date de dépôt ou après cette date 
Y : particulièrement pertinent en combinaison avec un D : cité dans la demande 
autre document de la méme catégorie L : cité pour d'autres raisons 
À : arrière-plan technologique 
О : divulgation non-écrite & : membre de la même famille, document correspondant 
P : document intercalaire 





EPO FORM 1503 03.82 (РО4С02) 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


EP 3 502 784 A1 


ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE 


RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO. EP 18 20 1466 


La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de 
recherche européenne visé ci-dessus. 

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de l'Office européen des brevets à la date du 

Les renseignements fournis sont donnés à titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de l'Office européen des brevets. 


29-03-2019 


Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de 
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication 


EP 2894520 


EP 3032352 


CH 710025 


EPO FORM P0460 


A2 


Al 


A2 


15-07-2015 


15-06-2016 


29-02-2016 


CN 103097965 A 


EP 2596406 
EP 2894520 
1185155 

5551312 
2013531257 
2013176829 
2012010408 


3032352 
3230807 
2018503078 
20170125802 
2017269551 
2016091632 


CH 710025 
CN 106062644 
EP 2990885 
EP 3299907 
6285556 
2017504798 


2016130289 
2016370766 
2015097066 


08-05-2013 
29-05-2013 
15-07-2015 
20-11-2015 
16-07-2014 
01-08-2013 
11-07-2013 
26-01-2012 


01-02-2018 
15-11-2017 
21-09-2017 
16-06-2016 


29-02-2016 
26-10-2016 
02-03-2016 
28-03-2018 
28-02-2018 
09-02-2017 
30-01-2018 
22-12-2016 
02-07-2015 








Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de l'Office européen des brevets, No.12/82 


EP 3 502 784 A1 
REFERENCES CITEES DANS LA DESCRIPTION 
Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement à aider le lecteur et ne fait pas partie du document 
de brevet européen. Même si le plus grand soin a été accordé а sa conception, des erreurs ou des omissions ne peuvent 
être exclues et l'OEB décline toute responsabilité à cet égard. 
Documents brevets cités dans la description 


e EP 1736838 A [0002] ° МО 2017055983 A [0015] 
e МО 2012010408 А [0003] ° МО 2018002778 A [0027] 


13 





(11) Verôffentlichungsnummer: 


(11) Publication number: EP 3 555 708 AO 


(11) Numéro de publication: 


Internationale Anmeldung veröffentlicht durch die 


Weltorganisation für geistiges Eigentum unter der Nummer: 


WO 2018/109584 (Art. 153(3) EPÚ). 


International application published by the World 


Intellectual Property Organization under number: 


WO 2018/109584 (Art. 153(3) EPC). 


Demande internationale publiée par l'Organisation 


Mondiale de la Propriété Intellectuelle sous le numéro: 


WO 2018/109584 (art. 153(3) CBE). 


EP 3 561 607 A1 


(1 9) Europáisches 


Patentamt 


European 
Patent Office 


Office européen 
des brevets 





(11) EP 3 561 607 A1 


(12) DEMANDE DE BREVET EUROPEEN 


(43) Date de publication: 
30.10.2019 Bulletin 2019/44 


(21) Numéro de dépôt: 18205260.5 


(22) Date de dépôt: 08.11.2018 


(51) Int Cl.: 


G04B 17/04 (2006.01) 





(84) Etats contractants désignés: 


AL AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB 
GR HR HU IE IS IT LI LT LU LV MC MK MT NL МО 


PL PT RO RS SE SI SK SM TR 
Etats d'extension désignés: 

BA ME 

Etats de validation désignés: 
KH MA MD TN 


(30) Priorité: 23.04.2018 EP 18168765 
24.07.2018 EP 18185138 


(71) Demandeur: ETA SA Manufacture Horlogére 


Suisse 
2540 Grenchen (CH) 


(72) Inventeur: WINKLER, Pascal 


2072 St-Blaise (CH) 


(74) Mandataire: ICB SA 


Faubourg de l'Hópital, 3 
2001 Neuchátel (CH) 





(54) PROTECTION ANTICHOC D'UN MÉCANISME RÉSONATEUR А GUIDAGE FLEXIBLE ROTATIF 


(57) | Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie, com- 
portant une structure (1) portant, par une suspension 
flexible (300), un bloc d'ancrage (30) auquel est suspen- 
du un élément inertiel (2) oscillant autour d'un axe de 
pivotement (D) s'étendant selon une première direction 
Z, selon un premier degré de liberté en rotation RZ, sous 
l'action des efforts de rappel d'un pivot flexible (200) com- 
portant des lames longitudinales élastiques (3) chacune 
fixée audit élément inertiel (2) et audit bloc d'ancrage 


Fig. 2 





(30), la suspension flexible (300) comportant, entre le 
bloc d'ancrage (30) et une première masse intermédiaire 
(303) fixée directement ou indirectement à la structure 
(1), une table de translation transversale (32) à guidage 
flexible et comportant des lames transversales ou des 
tiges flexibles transversales, rectilignes (320, 1320) et 
s'étendant selon une deuxième direction X orthogonale 
à la première direction Z, et en symétrie autour d’un axe 
transversal (D2) croisant ledit axe de pivotement (D). 


Z 100 
À 








Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR) 


1 EP 3 561 607 A1 2 


Description 
Domaine de l'invention 


[0001] L'invention concerne un mécanisme résona- 
teur d'horlogerie, comportant une structure et un bloc 
d'ancrage auquel est suspendu au moins un élément 
inertiel agencé pour osciller selon un premier degré de 
liberté en rotation RZ autour d'un axe de pivotement 
s'étendant selon une premiére direction Z, ledit élément 
inertiel étant soumis à des efforts de rappel exercés par 
un pivot flexible comportant une pluralité de lames élas- 
tiques sensiblement longitudinales, chacune fixée, à une 
premiére extrémité audit bloc d'ancrage, età une deuxié- 
me extrémité audit élément inertiel, chaque dite lame 
élastique étant déformable essentiellement dans un plan 
XY perpendiculaire à ladite première direction Z. 
[0002] L'invention concerne encore un oscillateur 
d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme ré- 
sonateur. 

[0003] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie comportant au moins un tel oscillateur et/ou 
un tel mécanisme résonateur. 

[0004] L'invention concerne encore une montre com- 
portant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel os- 
cillateur, et/ou un tel mécanisme résonateur. 

[0005] L'invention concerne le domaine des résona- 
teurs d'horlogerie, et tout particuliérement ceux qui com- 
portent des lames élastiques faisant fonction de moyens 
de rappel pour la marche de l'oscillateur. 


Arriére-plan de l'invention 


[0006] La rigidité en torsion de la suspension est un 
point délicat pour la plupart des oscillateurs d'horlogerie 
comportant au moins un ressort spiral ou des lames élas- 
tiques constituant un guidage flexible, et notamment pour 
les résonateurs à lames croisées. Et la tenue au chocs 
dépend aussi de cette rigidité en torsion ; en effet, lors 
de chocs hors plan, la contrainte subie par les lames 
atteint rapidement des valeurs trés importantes, ce qui 
réduit d'autant la course que peut parcourir la piece avant 
de céder. Les amortisseurs de chocs pour les piéces 
d'horlogerie se déclinent dans de nombreuses variantes. 
Cependant, ils ont essentiellement pour but de protéger 
les pivots fragiles de l'axe, et non pas les éléments élas- 
tiques, tel que classiquement le ressort spiral. 

[0007] Le document EP3054357A1 au nom de ETA 
Manufacture Horlogére Suisse SA décrit un oscillateur 
horloger comportant une structure et des résonateurs 
primaires distincts, déphasés temporellement et géomé- 
triquement, comportant chacun une masse rappelée 
vers la structure par un moyen de rappel élastique. Cet 
oscillateur comporte des moyens de couplage pour l'in- 
teraction des résonateurs primaires, comportant des 
moyens moteurs pour entrainer en mouvement un mo- 
bile lequel comporte des moyens d'entrainement et de 
guidage agencés pour entraíner et guider un moyen de 
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commande articulé avec des moyens de transmission, 
chacun articulé, à distance du moyen de commande, 
avec une masse d'un résonateur primaire. Les résona- 
teurs primaires et le mobile sont agencés de telle facon 
que les axes des articulations de deux quelconques des 
résonateurs primaires et l'axe d'articulation du moyen de 
commande ne sont jamais coplanaires. 

[0008] Le document EP3035127A1 au nom de 
SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPMENT Ltd 
décrit un oscillateur d'horlogerie comportant un résona- 
teur constitué par un diapason lequel comporte au moins 
deux parties mobiles oscillantes, fixées à un élément de 
liaison par des éléments flexibles dont la géométrie dé- 
termine un axe de pivotement virtuel de position déter- 
minée par rapport à une plaque, et autour duquel oscille 
la partie mobile respective, dont le centre de masse est 
confondu en position de repos avec l'axe de pivotement 
virtuel respectif. Pour au moins une partie mobile, les 
éléments flexibles sont constitués de lames élastiques 
croisées à distance l'une de l'autre dans deux plans pa- 
ralléles, dont les projections des directions sur un des 
plans paralléles se croisent au niveau de l'axe de pivo- 
tement virtuel de la partie mobile. 

[0009] De nouvelles architectures de mécanismes per- 
mettent de maximiser le facteur de qualité d'un résona- 
teur, par l'utilisation d'un guidage flexible avec l’utilisation 
d'un échappement à ancre avec un trés petit angle de 
levée, selon la demande CH01544/16 au nom de ETA 
Manufacture Horlogére Suisse et ses dérivées, dont les 
enseignements sont directement utilisables dans la pré- 
sente invention, et dont le résonateur peut encore étre 
amélioré en ce qui concerne sa sensibilité aux chocs, 
selon certaines directions particulières. ІІ s'agit donc de 
protéger les lames de la rupture en cas de chocs. On se 
rend compte que les systémes antichocs proposés à ce 
jour pour les résonateurs à guidages flexibles, protégent 
les lames de chocs dans certaines directions seulement, 
mais pas dans toutes les directions, ou alors qu'ils pré- 
sentent le défaut de laisser bouger légérement l'encas- 
trement du pivot flexible selon sa rotation d'oscillation, 
ce qui est à éviter autant que possible. 

[0010] La demande CH00518/18 ou la demande 
EP18168765.8 au nom de ETA Manufacture Horlogére 
Suisse décrit un mécanisme résonateur d’horlogerie, 
comportant une structure portant, par une suspension 
flexible, un bloc d'ancrage auquel est suspendu un élé- 
ment inertiel oscillant selon un premier degré de liberté 
en rotation RZ, sous l’action d'efforts de rappel exercés 
par un pivot flexible comportant des premières lames 
élastiques chacune fixée audit élément inertiel et audit 
bloc d'ancrage, la suspension flexible étant agencee 
pour autoriser une certaine mobilité du bloc d'ancrage 
selon tous les degrés de liberté autres que le premier 
degré de liberté en rotation RZ selon lequel seul est mo- 
bile l'élément inertiel pour éviter toute perturbation de 
son oscillation, et la rigidité de la suspension selon le 
premier degré de liberté en rotation RZ est très fortement 
supérieure à la rigidité du pivot flexible selon ce méme 
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premier degré de liberté en rotation RZ. 
Résumé de l'invention 


[0011] L'invention se propose d'optimiser les rigidités 
en torsion de la suspension, notamment pour un méca- 
nisme résonateur selon CH00518/18 ou la demande 
EP18168765.8 au nom de ETA Manufacture Horlogére 
Suisse, ou pour un résonateur similaire à guidages flexi- 
bles. 

[0012] En améliorant la rigidité en torsion de la sus- 
pension, on améliore aussila protection des lames contre 
une rupture en cas de chocs. Un bon résonateur rotatif 
à guidage flexible, qui constitue un pivot flexible et définit 
un axe de pivotement virtuel, doit étre à la fois trés flexible 
pour la rotation d'oscillation selon un premier degré de 
liberté en rotation RZ, et aussi très rigide selon les autres 
degrés de liberté (X, Y, Z, RX, RY) de facon à éviter des 
mouvements parasites du centre de masse du résona- 
teur. Eneffet, detels mouvements parasites peuvent pro- 
voquer des erreurs de marche, si l'orientation du réso- 
nateur change dans le champ de gravité (on parle d'er- 
reur aux positions). La suspension de l'encastrement du 
pivot doit étre trés rigide selon le degré de liberté de l'os- 
cillation, pour ne pas perturber l'isochronisme du réso- 
nateur, et pour ne pas dissiper de l'énergie via des mou- 
vements düs aux forces de réaction. 

[0013] L'invention se propose de mieux gérer les rigi- 
dités en torsion de la suspension, et en conséquence de 
limiter la course de déplacement hors plan des lames 
d'un résonateur à lames, et donc d'assurer une meilleure 
tenue du systéme. 

[0014] A cet effet, l'invention concerne un mécanisme 
résonateur à lames selon la revendication 1. 

[0015] L'invention concerne encore un oscillateur 
d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme ré- 
sonateur. 

[0016] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie comportant au moins un tel mécanisme ré- 
sonateur. 

[0017] L'invention concerne encore une montre com- 
portant un tel mouvement d'horlogerie, et/ou un tel mé- 
canisme résonateur. 


Description sommaire des dessins 


[0018] D'autres caractéristiques et avantages de l'in- 
vention apparaitront à la lecture de la description dé- 
taillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés, 
OU : 


- la figure 1 représente, de facon schématisée, et en 
vue en plan, un mécanisme résonateur à lames élas- 
tiques, comportant une masse inertielle suspendue 
à un bloc d'ancrage par un pivot flexible comportant 
deux niveaux parallèles de lames élastiques, les di- 
rections selon lesquelles s'étendent ces lames se 
croisant, en projection, au niveau d’un axe de pivo- 
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tement virtuel de cet élément inertiel, selon la de- 
mande selon la demande СН015СН00518/18 ou la 
demande EP18168765.8 au nom de ETA Manufac- 
ture Horlogére Suisse, et dont les enseignements 
sontutilisables dans le cas de la présente invention; 
ce mécanisme résonateur est représenté dans une 
configuration particulière, non limitative, où il com- 
porte deux tables de translation agencées pour auto- 
riser une liberté restreinte á des masses intermédiai- 
res que comporte le résonateur entre le bloc d’an- 
crage et la fixation á une platine ; on remarque que 
chacune de ces tables de translation comporte des 
éléments élastiques longilignes dont la direction est 
sensiblement dirigée vers Гахе de pivotement au ni- 
veau du pivot virtuel défini parles lames élastiques ; 
l'élément inertiel porte ici une masse inertielle sous 
la forme d'un balancier avec des visselottes d’ajus- 
tement, et porte encore un élément saillant, de type 
cheville ou similaire, agencé pour coopérer avec un 
mécanisme d'échappement non représenté, et no- 
tamment avec une ancre, voire directement avec 
une roue d'échappement ; ce mécanisme comporte 
encore des butées supérieur et inférieure pour limiter 
la course de la masse inertielle et protéger les lames 
du guidage flexible : 

la figure 2 représente, de facon schématisée, et en 
perspective, les différents degrés de liberté de la 
masse inertielle que comporte le mécanisme réso- 
nateur de la figure 1 ; le balancier est déposé pour 
rendre visible le guidage flexible avec les deuxlames 
élastiques croisées en projections, ainsi que les 
deux tables de translation ; le mécanisme est repré- 
senté dans une configuration où au moins un des 
deux niveaux de lames élastiques appartient à un 
ensemble monobloc, lequel comporte des éléments 
sécables de façon à faciliter la mise en place du mé- 
canisme résonateur dans un mouvement avant de 
le libérer en brisant les éléments sécables ; plus par- 
ticulièrement, l'ensemble des deux niveaux peut 
aussi constituer un tel ensemble monobloc ; 

la figure 3 représente, de façon similaire à la figure 
2, le même mécanisme après dépose des éléments 
de liaison à une structure fixe de la montre; 

la figure 4 représente, de façon similaire à la figure 
3, un détail de cette figure 3 montrant une table de 
translation transversale avec des lames élastiques 
transversales rectilignes, sur deux niveaux superpo- 
sés et parallèles ; 

la figure 5 représente, de façon similaire à la figure 
3, un mécanisme similaire, mais dont les tables de 
translation comportent des tiges flexibles rectilignes 
à section sensiblement carrée ; 

la figure 6 est un détail des tiges flexibles rectilignes 
à section sensiblement carrée de la figure 5 ; 

la figure 7 représente, de façon similaire à la figure 
3, un mécanisme similaire, mais dont les tables de 
translation comportent des tiges flexibles rectilignes 
à section sensiblement circulaire ; 
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- la figure 8 est un détail des tiges flexibles rectilignes 
á section sensiblement circulaire de la figure 7 ; 

- а figure 9 est un schéma-blocs représentant une 
montre comportant un mouvement comportant, 
d'une part un tel mécanisme résonateur, et d'autre 
partun mécanisme oscillateur comportant un tel mé- 
canisme résonateur. 


Description détaillée des modes de réalisation préférés 


[0019] L'invention concerne un mécanisme résona- 
teur d'horlogerie, qui constitue une variante des résona- 
teurs décrits dans la demande CH00518/18 ou la deman- 
de EP18168765.8 au nom de ETA Manufacture Horlo- 
gère Suisse, incorporées ici par référence, et dont l'hom- 
me du métier saura combiner les caractéristiques avec 
celles propres à la présente invention. 

[0020] Ce mécanisme résonateur 100 d'horlogerie 
comporte une structure 1 et un bloc d'ancrage 30, auquel 
estsuspendu au moins un élément inertiel 2 agencé pour 
osciller selon un premier degré de liberté en rotation RZ 
autour d'un axe de pivotement D s'étendant selon une 
premiére direction Z. Cet élément inertiel 2 est soumis à 
des efforts de rappel exercés par un pivot flexible 200 
comportant une pluralité de lames élastiques 3 sensible- 
ment longitudinales, chacune fixée, à une premiére ex- 
trémité au bloc d'ancrage 30, et à une deuxiéme extré- 
mité à l'élément inertiel 2. Chaque lame élastique 3 est 
déformable essentiellement dans un plan XY perpendi- 
culaire à la premiére direction Z. 

[0021] Selon l'invention, le bloc d'ancrage 30 est sus- 
pendu à la structure 1 par une suspension flexible 300, 
qui est agencée pour autoriser la mobilité du bloc d'an- 
crage 30 selon cinq degrés de liberté flexibles de la sus- 
pension qui sont : 


- un premier degré de liberté en translation selon la 
premiére direction Z, 

- un deuxième degré de liberté en translation selon 
une deuxième direction X orthogonale à la première 
direction Z, 

- un troisième degré de liberté en translation selon 
une troisiéme direction Y orthogonale à la deuxiéme 
direction X et à la premiére direction Z, 

-  undeuxiéme degré de liberté en rotation RX autour 
d'un axe s'étendant selon la deuxiéme direction X, 

-  etuntroisiéme degré de liberté en rotation RY autour 
d'un axe s'étendant selon la troisiéme direction Y. 


[0022] Le principe de l'invention est d'utiliser la sou- 
plesse en torsion d'une table de translation pour mieux 
gérer les rigidités en torsion de la suspension. Pour ce 
faire, on oriente les lames des tables XY de maniére à 
ce que la direction de plus grande flexibilité en torsion 
vise l'axe de rotation du résonateur. On gére leur sou- 
plesse en torsion en rapprochant les lames les unes des 
autres. 

[0023] Ainsi, selon l'invention, la suspension flexible 
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300 comporte, entre le bloc d'ancrage 30 etune premiére 
masse intermédiaire 303, laquelle est fixée à la structure 
1 directement ou par l'intermédiaire d'une plaque 301 
flexible selon la première direction Z, une table de trans- 
lation transversale 32 à guidage flexible, et qui comporte 
des lames transversales 320 ou des tiges flexibles trans- 
versales 1320, rectilignes et s'étendant selon la deuxié- 
me direction X et en symétrie autour d'un axe transversal 
D2 croisant l'axe de pivotement D. 

[0024] Dans une réalisation particulière non limitative, 
et tel qu'illustré par les figures, la suspension flexible 300 
comporte encore, entre le bloc d'ancrage 30 et une 
deuxième masse intermédiaire 305, une table de trans- 
lation longitudinale 31 á guidage flexible, et qui comporte 
des lames longitudinales 310 ou des tiges flexibles lon- 
gitudinales 1310, rectilignes et s'étendant selon la troi- 
siéme direction Y et en symétrie autour d'un axe longi- 
tudinal D1 croisant l'axe de pivotement D. Et, entre la 
deuxiéme masse intermédiaire 305 et la premiére masse 
intermédiaire 303, la table de translation transversale 32 
à guidage flexible comporte des lames transversales 320 
ou des tiges flexibles transversales 1320, rectilignes et 
s'étendant selon la deuxiéme direction X et en symétrie 
autour de l'axe transversal D2 croisant l'axe de pivote- 
ment D. 

[0025] Plus particulièrement, l'axe longitudinal D1 croi- 
se l'axe transversal D2, et en particulier l'axe longitudinal 
D1, l'axe transversal D2, et l'axe de pivotement D sont 
concourants. 

[0026] De façon plus particulière, la table de translation 
longitudinale 31 et la table de translation transversale 32 
comportent chacune au moins deux lames ou tiges flexi- 
bles, chaque lame ou tige étant caractérisée par son 
épaisseur selon la deuxiéme direction X quand la lame 
ou tige s'étend selon la troisiéme direction Y ou inverse- 
ment, par sa hauteur selon la première direction Z, et par 
sa longueur selon la direction selon laquelle s'étend la 
lame ou tige, la longueur étant au moins cing fois plus 
grande que la hauteur, la hauteur étant au moins aussi 
grande que l'épaisseur, et plus particulièrement au moins 
cinq fois plus grande que cette épaisseur, et plus parti- 
culiérement encore au moins sept fois plus grande que 
cette épaisseur. 

[0027] Plus particulièrement, la table de translation 
transversale 32 comporte au moins deux lames ou tiges 
flexibles transversales, paralléles entre elles et de méme 
longueur. Les figures 1 à 4 illustrent une variante non 
limitative avec quatre lames transversales paralléles, et, 
plus particulièrement, chacune constituée de deux demi- 
lames agencées sur deux niveaux superposées, et 
s'étendant dans le prolongement l'une de l'autre selon 
la première direction Z. Ces demi-lames peuvent être, 
ou bien entiérement libres l'une par rapport à l'autre, ou 
bien solidarisées par collage ou similaire, ou par crois- 
sance de SiO» dans le cas d'une exécution en silicium, 
ou similaire. Naturellement, la table de translation longi- 
tudinale 31, quand elle existe puisqu'elle est facultative, 
peut obéir au méme principe de construction. Les figures 
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5 à 8 illustrent quant à elles des variantes avec des tiges 
flexibles, groupées en deux niveaux de deux tiges, de 
section sensiblement carrée pour les figures 5 et 6, ou 
sensiblementcirculaire pour les figures 7 et8. Le nombre, 
la disposition, et la section de ceslames ou tiges, peuvent 
varier sans s'écarter de la présente invention. 

[0028] Plus particulièrement, les lames ou tiges trans- 
versales de la table de translation transversale 32 ont un 
premier plan de symétrie, qui est paralléle à l'axe trans- 
versal D2, et qui passe par l'axe de pivotement D. 
[0029] Plus particulierement, les lames ou tiges trans- 
versales de la table de translation transversale 32 ont un 
deuxième plan de symétrie, qui est parallèle à l'axe trans- 
versal D2, et orthogonal à l'axe de pivotement D. 
[0030] Plus particuliérement, les lames ou tiges trans- 
versales de la table de translation transversale 32 ont un 
troisième plan de symétrie, qui est perpendiculaire à l'axe 
transversal D2, et paralléle à l'axe de pivotement D. 
[0031] Plus particulièrement, les lames ou tiges trans- 
versales de la table de translation transversale 32 s'éten- 
dent sur au moins deux niveaux paralléles entre eux, 
chaque niveau étant perpendiculaire à l'axe de pivote- 
ment D. 

[0032] Plus particuliérement, l'agencement des lames 
ou tiges transversales de la table de translation transver- 
sale 32 est identique sur chacun des niveaux. 

[0033] Plus particuliérement, les lames transversales 
ou tiges flexibles rectilignes 320, 1320, sont des lames 
plates dont la hauteur est au moins cinq fois plus grande 
que leur épaisseur. 

[0034] Plus particuliérement, 1 à 11, les lames trans- 
versales ou tiges flexibles rectilignes 320, 1320, sont des 
tiges de section carrée ou circulaire dont la hauteur est 
égale à l'épaisseur. 

[0035] Plus particulièrement, la table de translation 
longitudinale 31 comporte au moins deux lames ou tiges 
flexibles longitudinales, paralléles entre elles et deméme 
longueur. 

[0036] Plus particuliérement, les lames ou tiges longi- 
tudinales de la table de translation longitudinale 31 ont 
un premier plan de symétrie, qui est paralléle à l'axe lon- 
gitudinal D1, et qui passe par l'axe de pivotement D. 
[0037] Plus particuliérement, les lames ou tiges longi- 
tudinales de la table de translation longitudinale 31 ont 
un deuxième plan de symétrie, qui est parallèle à l'axe 
longitudinal D1, et orthogonal à l'axe de pivotement D. 
[0038] Plus particulierement, les lames ou tiges longi- 
tudinales de la table de translation longitudinale 31 ont 
un troisieme plan de symétrie, qui est perpendiculaire à 
l'axe longitudinal D1, et paralléle à l'axe de pivotement D. 
[0039] Plus particulièrement, les lames ou tiges trans- 
versales delatable de translation longitudinale 31 s'éten- 
dent sur au moins deux niveaux paralléles entre eux, 
chaque niveau étant perpendiculaire à l'axe de pivote- 
ment D. 

[0040] Plus particuliérement, l'agencement des lames 
ou tiges transversales de la table de translation longitu- 
dinale 31 est identique sur chacun des niveaux. 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


45 


50 


55 


[0041] Plus particulièrement, les lames longitudinales 
ou tiges flexibles rectilignes 310, 1310, sont des lames 
plates dont la hauteur est au moins cinq fois plus grande 
que leur épaisseur. 

[0042] Plus particuliérement, les lames longitudinales 
ou tiges flexibles rectilignes 310, 1310, sont des tiges de 
section carrée ou circulaire dont la hauteur égale à 
l'épaisseur. 

[0043] De façon particulière, le mécanisme résonateur 
100 comporte des moyens de butée axiale comportant 
au moins une première butée axiale 7 et une deuxième 
butée axiale 8 pour limiter la course en translation de 
l'élément inertiel 2 au moins selon la première direction 
Z, les moyens de butée axiale étant agencés pour coo- 
регег en appui de butée avec l'élément inertiel 2 pour la 
protection des lames longitudinales 3 au moins contre 
les chocs axiaux selon la première direction Z, et le 
deuxième plan de symétrie est sensiblement à égale dis- 
tance de la première butée axiale 7 et de la deuxième 
butée axiale 8. 

[0044] Dans une variante particulière, le mécanisme 
résonateur 100 comporte une plaque 301, comportant 
au moins une lame flexible 302 s'étendant dans un plan 
perpendiculaire à l’axe de pivotement D, et fixée à la 
structure 1 et à la première masse intermédiaire 303, et 
qui est agencée pour autoriser une mobilité de la pre- 
mière masse intermédiaire 303 selon la première direc- 
tion Z. Plus particulièrement, la plaque 301 comporte au 
moins deux lames flexibles 302 coplanaires. Une telle 
plaque 301 est toutefois facultative si la hauteur des la- 
mes des tables de translation XY est faible par rapport 
ala hauteur des lames flexibles 3, en particulier inférieure 
au tiers de la hauteur des lames flexibles 3, et notamment 
sicestables de translation comportent des tiges flexibles 
1310 ou 1320 comme sur les figures 5 à 8. 

[0045] Dans une réalisation avantageuse, le mécanis- 
me résonateur 100 comporte un ensemble monobloc, 
qui regroupe au moins le bloc d'ancrage 30, une embase 
de l'au moins un élément inertiel 2, le pivot flexible 200, 
la suspension flexible 300, la premiére masse intermé- 
diaire 303, et la table de translation transversale 32, et 
comporte au moins un élément sécable 319 agencé pour 
solidariserles composants de l'ensemble monobloc pen- 
dantleur assemblage sur la structure 1, et dont la rupture 
libére l'ensemble des composants mobiles de l'ensemble 
monobloc. 

[0046] Plus particulièrement, l'ensemble monobloc 
comporte encore au moins la deuxiéme masse intermé- 
diaire 305 et la table de translation longitudinale 31. 
[0047] Comme exposé ci-dessus, la technologie utili- 
see pour la fabrication permet d'obtenir deux lames dis- 
tinctes dans la hauteur d'un wafer silicium, ce qui favorise 
la souplesse en torsion de la table sans l'assouplir pour 
la translation. Etle mécanisme résonateur 100 peut ainsi 
avantageusement comporter au moins deux ensembles 
monoblocs élémentaires superposés, qui regroupent 
chacun un niveau du bloc d'ancrage 30, et/ou d'une em- 
base de l'au moins un élément inertiel 2, et/ou du pivot 
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flexible 200, et/ou de la suspension flexible 300, et/ou de 
la premiére masse intermédiaire 303, et/ou de la table 
de translation transversale 32, et/ou d'un élément séca- 
ble 319: chaque ensemble monobloc élémentaire peut 
être assemblé à au moins un autre ensemble monobloc 
élémentaire par collage ou similaire, par assemblage mé- 
canique, ou par croissance de SiO, dans le cas d'une 
exécution en silicium, ou similaire. 

[0048] Plus particulièrement, un tel ensemble mono- 
bloc élémentaire comporte encore au moins un niveau 
de la deuxiéme masse intermédiaire 305 et/ou de la table 
de translation longitudinale 31. 

[0049] L'invention concerne encore un mécanisme os- 
cillateur 500 d'horlogerie comportant un tel mécanisme 
résonateur 100 d'horlogerie, et un mécanisme d'échap- 
pement 400, agencés pour coopérer l'un avec l'autre. 
[0050] L'invention concerne encore un mouvement 
d'horlogerie 1000 comportant au moins un tel mécanis- 
me oscillateur 500 et/ou au moins un mécanisme réso- 
nateur 100. 

[0051] L'invention concerne encore une montre 2000 
comportant au moins un tel mouvement 1000 et/ou au 
moins un mécanisme oscillateur 500 et/ou au moins un 
tel mécanisme résonateur 100. 


Revendications 


1. Mécanisme résonateur (100) d'horlogerie, compor- 
tant une structure (1) et un bloc d'ancrage (30) 
auquel est suspendu au moins un élément inertiel 
(2) agencé pour osciller selon un premier degré de 
liberté en rotation RZ autour d'un axe de pivotement 
(D) s'étendant selon une premiére direction Z, ledit 
élémentinertiel (2) étant soumis à des efforts de rap- 
pel exercés par un pivot flexible (200) comportant 
une pluralité de lames élastiques (3) sensiblement 
longitudinales, chacune fixée, à une premiére extré- 
mité audit bloc d'ancrage (30), et à une deuxième 
extrémité audit élément inertiel (2), chaque dite lame 
élastique (3) étant déformable essentiellement dans 
un plan XY perpendiculaire à ladite premiére direc- 
tion Z, caractérisé en ce que ledit bloc d'ancrage 
(30) est suspendu à ladite structure (1) par une sus- 
pension flexible (300) agencée pour autoriser la mo- 
bilité dudit bloc d'ancrage (30) selon cing degrés de 
liberté flexibles de la suspension qui sont un premier 
degré de liberté en translation selon ladite premiére 
direction Z, un deuxiéme degré de liberté en trans- 
lation selon une deuxiéme direction X orthogonale 
à ladite premiére direction Z, un troisieme degré de 
liberté en translation selon une troisiéme direction Y 
orthogonale à ladite deuxiéme direction X et à ladite 
premiére direction Z, un deuxiéme degré de liberté 
en rotation RX autour d'un axe s'étendant selon la- 
dite deuxiéme direction X, et un troisieme degré de 
liberté en rotation RY autour d'un axe s'étendant se- 
lon ladite troisiéme direction Y, et caractérisé en ce 
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que ladite suspension flexible (300) comporte, entre 
ledit bloc d'ancrage (30) et une premiére masse in- 
termédiaire (303), laquelle estfixée à ladite structure 
(1) directement ou par l'intermédiaire d'une plaque 
(301) flexible selon ladite premiére direction Z, une 
table de translation transversale (32) à guidage flexi- 
ble et comportant des lames transversales ou des 
tiges flexibles transversales, rectilignes (320, 1320) 
et s'étendant selon ladite deuxiéme direction X et en 
symétrie autour d'un axe transversal (D2) croisant 
ledit axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
1, caractérisé en ce que ladite suspension flexible 
(300) comporte, entre ledit bloc d'ancrage (30) et 
une deuxiéme masse intermédiaire (305), une table 
de translation longitudinale (31) à guidage flexible 
et comportant des lames longitudinales ou des tiges 
flexibles longitudinales, rectilignes (310, 1310) et 
s'étendant selon ladite troisiéme direction Y et en 
symétrie autour d'un axe longitudinal (D1) croisant 
ledit axe de pivotement (D), et comporte ladite table 
de translation transversale (32) entre ladite deuxiè- 
me masse intermédiaire (305) et ladite première 
masse intermédiaire (303). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2, caractérisé en ce que ledit axe longitudinal (D1) 
croise ledit axe transversal (D2). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2 ou 3, caractérisé en ce que ladite table de trans- 
lation longitudinale (31) et ladite table de translation 
transversale (32) comportent chacune au moins 
deux dites lames ou tiges flexibles, chaque dite lame 
ou tige étant caractérisée par son épaisseur selon 
ladite deuxiéme direction X quand ladite lame ou tige 
s'étend selon ladite troisiéme direction Y ou inver- 
sement, par sa hauteur selon ladite premiere direc- 
tion Z, et par sa longueur selon la direction selon 
laquelle s'étend ladite lame ou tige, ladite longueur 
étant au moins cinq fois plus grande que ladite hau- 
teur, ladite hauteur étant au moins aussi grande que 
ladite épaisseur. 


Mécanisme résonateur (100) selon l'une des reven- 
dications 1 à 4, caractérisé en ce que ladite table 
de translation transversale (32) comporte au moins 
deux dites lames ou tiges flexibles transversales, pa- 
ralléles entre elles et de même longueur. 


Mécanisme résonateur (100) selon l'une des reven- 
dications 1 à5, caractérisé en ce que lesditeslames 
ou tiges transversales de ladite table de translation 
transversale (32) ont un premier plan de symétrie 
paralléle audit axe transversal (D2) et passant par 
ledit axe de pivotement (D), et/ou un deuxiéme plan 
de symétrie paralléle audit axe transversal (D2) et 
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orthogonal audit axe de pivotement (D), et/ou un troi- 
siéme plan de symétrie perpendiculaire audit axe 
transversal (D2) et paralléle audit axe de pivotement 
(D). 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
dications 1 аб, caractérisé en ce que lesdites lames 
ou tiges transversales de ladite table de translation 
transversale (32) s'étendent sur au moins deux ni- 
veaux parallèles entre eux, chaque dit niveau étant 
perpendiculaire audit axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
7, caractérisé en ce que l'agencement desdites la- 
mes ou tiges transversales de ladite table de trans- 
lation transversale (32) est identique sur chacun des- 
dits niveaux. 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
dications 1 à 8, caractérisé en ce que lesdites lames 
transversales ou tiges flexibles rectilignes (320, 
1320) sont des lames plates dont la hauteur est au 
moins cing fois plus grande que leur épaisseur, ou 
bien des tiges de section carrée ou circulaire dont la 
hauteur est égale à l'épaisseur. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2 ou l'une des revendications qui dépendent de la 
revendication 2, caractérisé en ce que ladite table 
de translation longitudinale (31) comporte au moins 
deux dites lames ou tiges flexibles longitudinales, 
parallèles entre elles et de même longueur. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2 etl'une des revendications 1 à 10, caractérisé en 
ce que lesdites lames ou tiges longitudinales de la- 
dite table de translation longitudinale (31) ont un pre- 
mier plan de symétrie paralléle audit axe longitudinal 
(D1)etpassant par ledit axe de pivotement (D), et/ou 
un deuxieme plan de symétrie paralléle audit axe 
longitudinal (D1) et orthogonal audit axe de pivote- 
ment (D), et/ou un troisiéme plan de symétrie per- 
pendiculaire audit axe longitudinal (D1), et parallèle 
audit axe de pivotement (D). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2 etl'une des revendications 1 à 11, caractérisé en 
ce que lesdites lames ou tiges transversales de la- 
dite table de translation longitudinale (31) s'étendent 
sur au moins deux niveaux paralléles entre eux, cha- 
que dit niveau étant perpendiculaire audit axe de pi- 
votement (D). 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
12, caractérisé en ce que l'agencement desdites 
lames ou tiges transversales de ladite table de trans- 
lation longitudinale (31) est identique sur chacun 
desdits niveaux. 
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14. 


15. 


16. 


17. 


18. 


19. 


Mécanisme résonateur (100) selon la revendication 
2 etl'une des revendications 1 à 13, caractérisé en 
ce que lesdites lames longitudinales ou tiges flexi- 
bles rectilignes (310, 1310) sont des lames plates 
dont la hauteur est au moins cinq fois plus grande 
que leur épaisseur, ou bien des tiges de section car- 
rée ou circulaire dont la hauteur est égale à l'épais- 
seur. 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
dications 1 à 14, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme résonateur (100) comporte des moyens de 
butée axiale comportant au moins une première bu- 
tée axiale (7) et une deuxième butée axiale (8) pour 
limiter la course en translation dudit élément inertiel 
(2) au moins selon ladite première direction Z, lesdits 
moyens de butée axiale étant agencés pour coopé- 
rer en appui de butée avec ledit élément inertiel (2) 
pour la protection desdites lames longitudinales (3) 
au moins contre les chocs axiaux selon ladite pre- 
mière direction Z, et en ce que ledit deuxième plan 
de symétrie est sensiblement à égale distance de 
ladite première butée axiale (7) etde ladite deuxième 
butée axiale (8). 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
dications 1 à 15, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme résonateur (100) comporte une plaque (301), 
comportant au moins une lame flexible (302), ou une 
pluralité de lames flexibles (302) coplanaires, s’éten- 
dant dans un plan perpendiculaire audit axe de pi- 
votement (D), ladite plaque (301) étant fixée à ladite 
structure (1)et à ladite première masse intermédiaire 
(303) et agencée pour autoriser une mobilité de la- 
dite première masse intermédiaire (303) selon ladite 
première direction Z. 


Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
dications 1 à 16, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme résonateur (100) comporte un ensemble mo- 
nobloc, qui regroupe au moins ledit bloc d'ancrage 
(30), une embase dudit au moins un élément inertiel 
(2), ledit pivot flexible (200), ladite suspension flexi- 
ble (300), ladite première masse intermédiaire (303), 
et ladite table de translation transversale (32), et 
comporte au moins un élément sécable (319) agen- 
cé pour solidariser les composants dudit ensemble 
monobloc pendant leur assemblage sur ladite struc- 
ture (1), et dont la rupture libère l'ensemble des com- 
posants mobiles dudit ensemble monobloc. 


Mécanisme résonateur (100) selon les revendica- 
tions 2 et 17, caractérisé en ce que ledit ensemble 
monobloc comporte encore au moins ladite deuxiè- 
me masse intermédiaire (305) et ladite table de 
ranslation longitudinale (31). 


cr 





Mécanisme résonateur (100) selon l’une des reven- 
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dications 1 á 16, caractérisé en ce que ledit méca- 
nisme résonateur (100) au moins deux ensembles 
monoblocs élémentaires superposés, qui regrou- 
pent chacun un niveau dudit bloc d'ancrage (30), 
et/ou d'une embase dudit moins un élément inertiel 
(2), et/ou dudit pivot flexible (200), et/ou de ladite 
suspension flexible (300), et/ou de ladite première 
masse intermédiaire (303), et/ou de ladite table de 
translation transversale (32), et/ou d'un élément sé- 
cable (319). 


Mouvement d'horlogerie (1000) comportant au 
moins un mécanisme résonateur (100) selon l'une 
des revendications 1 à 19, et/ou au moins un méca- 
nisme oscillateur (500) d’horlogerie comportant un 
mécanisme résonateur (100) d'horlogerie selon 
lune des revendications 1 à 19 et un mécanisme 
d'échappement (400), qui sont agencés pour coo- 
pérer l'un avec l'autre. 


Montre (2000) comportant au moins un mouvement 
(1000) selon la revendication 20 et/ou au moins un 
mécanisme résonateur (100) selon l'une des reven- 
dications 1 à 19. 
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COMPLETE SPECIFICATION 


Improvements in or relating to a Device for Permanently Regulating the 
Speed of a Rotary Member 


We, Тар S. А. D'HorLoGBRIE, of 6, rue 
des Chálets, Besangon (Doubs), France, a 
French Company, do hereby declare the 
invention, for which we pray that a patent 
may be granted to us, and the method by 
which it is to be performed, to be particu- 
larly described in and by the following 
statement: — 

The present invention relates essentially 
to a novel device for regulating in per- 
manent fashion the speed of a member 
rotating continuously and forming part, for 
example, of a clockwork or like precision 
mechanism. 

In precision mechanism comprising a 
member rotating continuously it is a well. 
known requirement that on the one hand the 
rotational movement should take place with 
a particularly accurate regularity and that on 
the other hand this rotational movement must 
be protected efficiently against external 
influences such as shocks, jolts, eto. . . . Many 
devices have already been proposed with a 
view to avoid these inconveniences and bring 
a satisfactory solution to the problems arising 
in this connection. Yet so far as the Appli- 
cants are aware, of these known devices none 
provides a simple solution to this problem of 
limiting the effect of external influences on 
the mechanism. 

Tt has already been proposed to regulate 
the speed of an escape wheel by the соорета- 
tion of teeth of magnetic metal provided on 
that wheel with an oscillating magnet the 
field of which is traversed by the teeth of the 
escape wheel. In another known mechanism 
a rotatable regulating element is controlled by 
means of a vibratory element which co- 
operates magnetically with projections 
arranged in spaced relationship on said 
rotatable element. 

In the mechanisms of the above type the 
speed of the rotatable member is regulated 
under normal running conditions but never- 
theless is likely to have temporarily an exces- 
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sive speed under the effect of external influ- 
ences or the like, 

Now it is the purpose of the invention to 
provide a device avoiding the inconveniences 
characterizing hitherto existing means this 
device being of the type comprising a stable 
frequency oscillating element constituted by 
a resiliently deformable rod cooperating with 
and driven by pins, studs or the like arranged 
stepwise in the vicinity of the periphery of 
the rotating member and characterized in 
that it comprises in combination with said 
deformable rod a permanent brake acting in 
a continuous way on said rotating member 
and adapted to prevent running away of the 
rotating member. 

It will be readily understood that the com- 
bination of a member oscillating under stable 
frequency conditions with a retarding mem- 
ber acting on the rotating member, such as 
a plate or a dise, will prevent the latter from 
moving at unproper rates which the oscillating 
member would be unable to reduce or restore 
to the original or desired value. Therefore, 
a coherent combination of two members is 
obtained and the combined action of these 
members when associated with a precision 
mechanism will avoid any acceleration or 
running away of the rotating member. 

Of course, the retarding member acting on 
the rotating member of the mechanism may 
consist of a friction brake, a magnetic brake, 
etc. . .. and on the other hand the oscillating 
member may be a vibratory rod or reed co- 
acting with pins or studs disposed for example 
stepwise or in alternate circular rows on the 
rotary member. Other features and advan- 
tages of the invention will appear as the 
following description made with reference to 
the accompanying drawing wherein:— 

Figure 1 is a diagrammatical view showing 
a first form of embodiment of a mechanism 
according to the invention, and р 

Figure 2 is а similar view of an alternate 
embodiment, 
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In the example illustrated in fig. 1 it is 
assumed that the device to which the inven- 
tion is applied consists of a clockwork or like 
precision mechanism comprising a rotating 
member 1 in the form of a plate or dise to 
which a predetermined velocity of rotation is 
given in the direction of the arrow f. It is 
also assumed that this rotational movement 
takes place continuously. In the vicinity of 
the periphery of the member or disc 1 there 
are provided two circular rows of pins or 
studs 2, 3 placed on two concentrical cireles 
4, 5 as shown. Thus, these pins are disposed 
stepwise or in alternate circular rows along 
the periphery of the plate or dise 1. 

A retarding member 6 adapted to act on 
the disc 1 is also provided. In the example 
illustrated it consists of a so-called regulating 
magnet acting either on the peripheral edge 
of the disc 1 as shown in fig. 1 or on the plane 
of this disc when the latter is positioned in 
the magnetic gap of the magnet. Of course, 
any other arrangements may be employed in 
this respect without departing from the scope 
of the invention as defined in the appended 
claims. Similarly, a friction brake of any 
suitable type may also be employed for this 
purpose. 

In the example illustrated the dise 1 may 
be made of plastic material, for example the 
product known under the registered Trade 
Mark of Plexiglass or any other suitable 
substance covered by a sheath of permeable 
metal. This sheath is designated by the 
reference number 7 in fig. 1. 

The pins or studs 2, 3 cooperate according 
to the known principle with the end portion 
8 of an oscillating rod 9 the other end 10 
of which is inserted in a fixed block 11, for 
example. The end $ of this rod may carry a 
so-called connecting member, such as ruby 
or like material adapted to co-act with the 
pins or studs 2, 3 of the dise 1. 

From the foregoing it will be readily 
apparent that the rod vibrations taking place 
in the direction of the arrows f’ and f” are 
produced by the shocks applied by the pins 
2, 3 on the ruby 8, and since the rod has a 
stable frequeney of oscillation it will exert in 
turn a synchronizing action on the well. 
defined and predetermined movement of 
rotation limited by the brake 6 acting on the 
disc 1. Thus, at no time will the dise 1 be 
able to rotate at speed whereby synehronism 
between the action of the oscillating rod 9 
with more than one pin or stud of the dise 
1 instead of with each of them is prevented. 
Synchronizing with multiple pins would 
release the assembly at a faster rate than 
desired, so that a loss of precision will be 
observed in the operation. 


The example illustrated in fig. 2 differs 
from the embodiment described hereinabove 
only in that the retarding means 6 is disposed 
in a slightly different position and, before all, 
in the way the pins 2 and 3 act on the rod 9. 
In fact, in the example of fig. 1 it is assumed 
that a purely mechanical action takes place 
between the elements 2, 3 on the one hand 
and 8, on the other hand: now in the case of 70 
fig, 2 it is assumed that the pins or studs 2, 3 
may be of metal and that the ruby 8 may be 
replaced by a magnet. Under these condi- 
tions, the rod 9 is vibrated by the successive 
attractions and repulsions exerted between 
the pins 2, 3 on the one hand and the magnet 
8 on the other hand. Of course, the part 
played by the members 2, 3 and 8 may be 
inverted by using a member 8 of metal and 
magnets to constitute the pins 2 and 3. 

Of course, the invention is not limited to 
the forms of embodiment shown and des- 
cribed herein which are given solely by way 
of example. 

What we claim is: 

1. A device for permanently regulating the 
speed of a member rotating continuously and 
incorporated for example in a clockwork or 
like precision mechanism of the type com- 
prising a stable frequency oscillating element 
constituted by a resiliently deformable rod 
cooperating with and driven by pins, studs or 
the like arranged stepwise in the vicinity of 
the periphery of the rotating member, 
characterized in that it comprises in com- 
bination with said deformable rod a per- 
manent brake acting in a continuous way on 
said rotating member and adapted to prevent 
running away of the rotating member. 

2. А device according to claim 1100 
characterized in that the action between 
the oscillating element and the rotating 
member is produced either by magnetic 
attraction or repulsion exerted thereon or 
by a series of small shocks. 

3. A device according to either of claims 1 
and 2 characterized in that said permanent 
brake is mounted so as to act on the peri- 
pheral edge or on the plane of said rotating 
member. 

4. A device according to any of claims 1 to 
3 characterized in that the aforesaid braking 
action is obtained magnetically or by friction 
against the rotating member. 

5. Time piece or other similar articles 115 
comprising a device as claimed in the pre- 
ceding claims. 

6. Device substantially as described and 
represented in the accompanying drawings. 

MEWBURN. ELLIS & CO. 
70/72, Chancery Lane, London, W.C.2. 
Chartered Patent Agents. 


65 


75 


80 


90 


95 


105 


110 





Belfast: Printed for Her Majesty's Stationery Office, by The Universities Press.—1957. 
Published at The Patent Office, 25, Southampton Buildings, London, W.C.2, from which 
copies may be obtained. 


781,719 COMPLETE SPECIFICATION 


| SHEETS Ті drawing is a reproduction of 
the Original on a reduced scale. 





PATENT SPECIFICATION 





Index at acceptance:—Class 139, A6B. 
International Classification: —C04b. 


Date of Application and filing Complete 
Specification: July 5, 1955. 


Application made in France on July 12, 1954, 
Complete Specification Published: Jan. 15, 1958, 


789,024 


Мо. 19446/55. 


COMPLETE SPECIFICATION 


Improvements in Escapement Mechanism 


We, Lip S.A. D’HORLOGERIE, of 6, rue des 
Chálets, Besancon (Doubs), France, a French 
Company, do hereby declare the invention, 
for which we pray that a patent may be 

5 granted to us, and the method by which it is 
to be performed, to be particularly described 
in and by the following statement:— 

The present invention is concerned essen- 
tially with escapement mechanism for ad- 

10 justing and regulating in permanent fashion 
the speed of a member rotating continuously 
and incorporated for example in a clockwork 
or like precision mechanism, of the type 
wherein this member is subjected to the 

15 regulating action of a stable-frequency oscilla- 
ting member which is set and kept in motion 
by the rotating member itself and defines with 
a high accuracy the velocity of rotation of 
said rotating member. 

20 Generally, the devices of this type are very 
frequently employed in precision mechanism 
and more particularly in clock and watch- 
making. Now, the various escapements with 
magnetic or mechanical regulators of this 

25 character have serious inconveniences which 
have been avoided only partly up to now. 
In this respect it is appropriate to cite the 
“ galloping ” of the mechanism which is due 
either to an over-tension of the power spring, 

80 or to an excessive torque produced for 
example upon resetting or winding a watch 
or clock, this “ galloping ” of the mechanism 
being also caused by a loss of control of the 
governor of the regulator wheel on account 

85 of a shock or a jolt affecting the time piece. 
However, in ordinary magnetic or mechanical 
escapements the amplitude of the vibration or 
oscillation cannot exceed certain limits as it 
is regularly attended by a loss of control of 

40 the train of wheels, which is always catastro- 
phic in clockworks. It is impossible to 
suppress the “ galloping ” arising therefrom 
and constituting a source of misadjustment, 
unless the mechanism is stopped. 

45 It has already been proposed to provide as 
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a stable frequency oscillating member, an 
oscillating magnet the field of which is 
traversed by teeth provided on the escape 
wheel, said magnet being connected to a 
balance spring the oscillation period of which 50 
controls the movement of said magnet. 

It has also been proposed to provide, in a 
magnetic escapement mechanism, a time- 
keeping oscillator comprising a spring which 
carries a magnet or keeper said spring being 55 
attached to a support located substantially at 
the centre of gravity of the oscillator. 

Now the escapement mechanism provided 
by the present invention comprises a stable- 
frequency oscillating rod having one end 60 
inserted in a support and the otber end free, 
said support also carrying an oscillatable 
rocker member, said rocker, support and rod 
forming a balanced unit, said rocker having 
a pin or pins which co-operate mechanically 65 
or magnetically with pins forming the teeth 
of the escape wheel. | 

The invention also comprises time pieces 
when provided with an escapement mechan- 
ism according to the invention. 70 

Other features and advantages of the in- 
vention will appear as the following des- 
cription proceeds with reference to the 
accompanying drawing. 

In the drawing:— 75 

Fig. 1 is a diagram illustrating a first form 
of embodiment of the invention, shown by 
way of example; 

Fig. 2 is an alternate embodiment; and 

Fig. 3 is another alternate embodiment. 80 

In the example shown in Fig. 1 the 
mechanism comprises on the one hand a disc 
or wheel 1 to which a movement of rotation 
is impressed in the direction of the arrow f, 
for example. In the vicinity of the periphery 85 
of this wheel there are provided two circular 
concentric rows of pins or studs 2, 3 disposed 
at spacéd angular intervals along two circles 
4,5. The pins 2, 3 are also called “ synchro- 
nizing pins ” and co-operate either mechani- 90 
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cally or magnetically with a pin or magnet 6 
carried by a rocker-forming member 7 
pivoted at 8 and having inserted therein at 9 
an oscillating rod 10 having a free end 11. 

5 It will be readily appreciated that when the 
wheel 1 is rotated in the direction of the arrow 
f the pins 2, 3 spaced in alternate circular 
rows or stepwise along the periphery of the 
wheel will act successively on the pin 6 carried 

10 by the rocker 7, thereby oscillating the latter 
in the direction of the arrows f’ and f”, so 
that the end 11 of rod 10 will oscillate 
correspondingly. In the example illustrated 
the rocker shaft is assumed to be coincident 

15 with the point at which the rod 10 is em- 
bedded in a notch or groove of the rocker; 
this rod 10 may be provided, if desired, with 
a weight secured at its free end. An essential 
requirement is that the rocker and rod 

20 assembly must be balanced after mounting. 

When the rocker is provided with a metal 
element 6 of high magnetic permeability or 
a magnet, it will be readily understood that 
the rotating wheel will cause each of the pins- 

95 2, 3 to register successively with the rocker 
carried magnet 6, thereby causing the latter to 
be attracted alternately by the pins 2 and 3 
in two opposite directions so as to oscillate 
the rocker as indicated by the two arrows f” 

30 and/". This oscillation is such, of course, as 
to sustain the rod vibration and cause this 
vibration to exert a controlling effect on the 
velocity of travel of the pins and therefore on 
the rotation of the wheel 1. 

35 Obviously, the rocker itself may be made of 
a low-density material so as to reduce its 
moment of inertia. On the other hand, a 
high-permeability metal pin may be sub- 
stituted for the rocker-carried magnet 6, and 

40 the pins 2, 3 themselves may be magnetized. 
The wheel 1 may be made entirely of high- 
permeability metal and the pins machined or 
stamped from suitable stock. It may also be 
pointed out that the point at which the rod 

45 is embedded in the rocker may differ from 
the location indicated in the figure, and be 
positioned outside the geometrical axis there- 
of, if desired. 

The example illustrated in Fig. 2 differs 

50 from the preceding one only in that the rod 
is independent of the rocker. In fact, this 
rod is embedded at 13 in a stationary block 12. 
Its free end 14 carries a magnet or a pin of 
high magnetic permeability, co-acting with a 

55 pin or magnet 15 carried by one end of the 
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rocker 7. The operation of this device is the 
same as that described hereinabove in con- 
nection with the embodiment of Fig. 1. 

The example shown in Fig. 3 comprises a 
V-shaped rocker 7 having the rod embedded 60 
in its vertex and carrying a pin 6', 6" at the 
end of each arm 7', 7" thereof, respectively. 
In this specific embodiment the pins carried 
by the wheel are not necessarily arranged 
stepwise or in two concentric alternate 65 
circular rows. A single row of pins 16 will 
be sufficient, provided that their spacing and 
distribution are such that they act successively 
and alternately on the pins 6', 6" so as to 
oscillate the rocker 7 about its pivot axis 8 70 
in the direction of the arrows f", f”. 

What we claim is:— 

1. An escapement mechanism comprising 
a stable-frequency oscillating rod having one 
end inserted in a support and the other end 75 
free, said support also carrying an oscillatable 
rocker member, said rocker, support and rod 
forming a balanced unit, said rocker having 
pin or pins which co-operate mechanically or 
magnetically with pins forming the teeth of 80 
the escape wheel. 

2. Àn escapement mechanism comprising 
a stable-frequency oscillating rod having one 
end inserted in a support and the other end 
free, said rod having at its free end a pin 85 
which co-operates magnetically with a pin on 
one arm of a balanced rocker member said 
rocker member having a pin or pins which co- 
operate mechanically or magnetically with 
pins forming the teeth of the escape wheel. 

3. An escapement mechanism according to 
Claim 1 or 2 characterized in that the said 
rocker is pivoted about a fixed point. 

4. An escapement mechanism according to 
one of Claims 1 to 3 characterized in that the 95 
rocker portion acting on the rotating wheel 
is of the multiple-arm type. 

5. An escapement mechanism according to 
Claim 1 or Claim 2 characterized in that the 
escape wheel has only one row of peripheral 100 
pins or studs. 

6. A time piece when provided with an 
escapement mechanism as herein claimed. 

7. An escapement mechanism substantially 
as described and represented in the accom- 105 
panying drawings. 


90 
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COMPLETE SPECIFICATION 
Escapement for Clock Movement 


I, HERMANN STEIGER, of 15, Avenue Pictet 
de Rochement, Geneva, Switzerland, of Swiss 
nationality, do hereby declare the invention, 
for which I pray thar a patent may be 
granted to me, and the method by which it 
is to be performed, to be particularly des- 
cribed in and by the following state- 
ment:— 

The present invention provides an escape- 
ment for clock movement of the type com- 
prising a driving motor and a regulating 
device comprising a toothed wheel and a 
vibrating device the oscillations of the vibrat- 
ing device being maintained by the wheel 
and the speed of rotation of the wheel being 
controlled by the vibrating device, in which 
the vibrating device comprises at least two 
separate oscillating systems mechanically 
coupled together, and the ratio of the 
oscillating frequencies of the oscillating sys- 
tems when in operation is а whole number. 

The annexed drawings shcw schematically 
and by way of example two embodiments of 
an escapement according to the invention. 

Fig. 1 shows a first embodiment of an 
escapement in accordance with the inven- 
tion, and 


Fig. 2 shows, very schematically, the 
vibrating device of such an escapement. 


The escapement illustrated in Fig. 1 com- 
prises a motcr constituted by a barrel 1 
rotated by means of a barrel spring 2 fixed, 
on tae one hand, on the barrel, and on 
the other hand, on a barrel core 3 fixed 
on a frame. The barrel 1 is toothed on 
its periphery 4, meshing with a pinion 5 
fast on a toothed wheel 6, fixed on an axle 
7 pivoted on the frame. 

It is evident that, in other embodiments 
not shown, the motor could be constituted 
by any other actually known device such 
as an electric motor. 

The escapement also comprises a regulat- 
ing device comprising a vibrating device 
ontrolling the speed of rotation of the 
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toothed wheel 6 This vibrating device 
comprises two oscillating systems mechanic- 
ally coupled one to the cther, a low frequency 
main oscillating system 8 and a high fre- 
quency auxiliary oscillating system 9. 

The main oscillating system 8 is con- 
stituted by a wire 10 one extremity of which 
is rigidly maintained in a housing device 
11 fixed on the frame. 

The auxiliary oscillating system 9 is con- 
stituted by a wire 12 the oscillating frequency 
cf which is higher than the oscillating fre- 
quency cf the wire 10 of the main oscillating 
system 8 when the device is working. One 
cf the extremities 13 of the wire 12 presents 
a share adapted to co-operate with the 
toothing of the toothed wheel 6 in order 
both to define the speed of rotation of the 
toothed wheel and to maintain the oscillations 
of the vibrating device. 

In the embcdiment illustrated at Fig. 1 
the mechanical coupling between the two 
oscillating systems 8 and 9 is effected by 
a piece 14 of flexible and elastic material, 
for example rubber, traversed throughout 
along its axis of symmetry by the wire 10 
and along a direction forming an angle a 
with the symmetry axis by the wire 12, The 
two oscillating systems are thuc mechanically 
and elastically coupled to each other. 

The working of the escapement for clock 
movement described is as fcllows:— 

The two oscillating systems 8, 9 oscillate 
at frequencies fi, f. respectively. The oscilla- 
tions of the main oscillating system 8 are 
carried cut in a plane か containing the wire 
10 and parallel to the wire 12, and prefer- 
ably perpendicular to the axis 7 of the 
wheel 6, in the direction indicated by the 
arrow s and causing the engagement of the 
free extremity 13 cf the wire 12 in the 
toothing of the toothed wheel 6 and: the dis- 
engagement of the said free extremity out 
of it. The frequency cf the oscillations f, 
is relatively low, but higher than 10 Hertz. 
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The oscillations of the auxiliary oscillating 
system 9 are carried cut in the plans p or 
in a plan parallel to it, but in the direction 
indicated by the arrow t, that is along a direc- 
tion forming an angle with the direction 
of the oscillation of the main oscillating 
system. 

Some very strict conditions are necessary 
in order that the working of the escapement 

= stable for a considerable length of time, 
these conditions may be summarized as 
follows :一 

1) During the working of the regulating 
device, the ratio between the frequencies f. 
and f, of the oscillating systems 9 and 8 
respectively, has to be a whole number, ie. 
the frequency f. of the oscillating system 9 
must be a harmonic of the frequency f, of 
oscillating system 8. Practically, the preferred 
ratio is from 2 to 5 but, in certain cases, 
it may be higher, for example 10. This 
condition, is necessary in order that the mode 
of oscillation of the vibrating device be cyclic 
over a long period. 

This is in fact necessary in order that 
at each passage of a tooth of the tcothed 
wheel 6 in the immediate proximity of the 
extremity 13 of the wire 12 the relative 
positions of the tooth and the extremity 13 
are exactly identical. In that way, it is 
possible to reproduce exactly the same condi- 
tions at each transfer of energy from the 
toothed wheel 6 to the vibrating device, which 
ensures a high working precision of the 
regulator. 

2) Tests have proved that the relative 
position of the two oscillating systems 
8, 9 is important in order that the oscillations 
of the vibrating device may be maintained in 
good condition. This position may easily be 
defined by the length 7 between the housing 
11 and the coupling 14 and by the angle « 
formed by the wires 10 and 12. 

These two quantities are particularly 
dependent on the form of the extremity 13 
of the wire 12 co-cperating with the toothed 
wheel 6, on the angle b formed by a radius of 
the toothed wheel 6, going through the 
extremity 13 of the wire 12, and on the 
wire 12 itself. These quantities 7 and a are 
also dependent on the oscillating frequencies 
fi and f and on the mechanical coupling 
factor between systems 8 and 9 They are 
determined (by practical tests for each type 
of regulating device thus enabling it to be 
manufactured on an industrial scale. 

Fig. 2 illustrates schematically a vibrating 
device in which both the oscillating systems 
8 and 9 as well as the member connecting 
the two systems are formed from a single 
wire, 


This second embodiment comprises a 


- mechanical coupling between the two oscillat- 


ing systems 8, 9 constituted by a rectilinear 
portion 17 forming angles c, d with the wires 


of the oscillating systems 8, 9 respectively. 

The vibrating devices described and illus- 
trated are constituted by oscillating systems 
comprising filiform vibrating elements, but 
it is evident that, without departing from the 
scape of the present invention, these vibrat- 


ing elements could be constituted by blades, ` 


plates cr vibrating bodies. 

It is evident that these oscillating systems 
may comprise vibrating elements of different 
nature from one ancther, for example of 
different dimensions or of different diameters 
or further constituted by different materials. 

Two types of mechanical coupling have 
been described and illustrated but it is evident 
that cther embodiments are possible. 

One particular form of the mechanical 
coupling may be constructed by soldering the 
vibrating elements of the two cscillating 
systems together. However, as a general 
rule, in order to obtain good working condi- 
tions of the vibrating device, one has to 
construct a mechanical coupling such that the 
oscillating systems 8 and 9 are practically 
independent of each other. 

It should, however, be noted that the 
mechanical coupling between the two oscillat- 
ing systems always introduces a certain 
absorption coefficient of the oscillations of 
these oscillating systems. 

WHAT I CLAIM IS:— 

1. A clock escapement comprising a toothed 
escape wheel and a vibrating device the 
oscillations of the vibrating device being 
maintained by the wheel and the speed of 
rotation of the wheel being controlled by 
the vibrating device in which the vibrating 
device comprises at least two separate 
oscillating systems mechanically coupled 
together, and the ratio of the oscillating fre- 
quencies of the oscillating systems when in 
operation is a whole number. 


2. An escapement according to Claim 1 


in which the vibrating device is constituted 
by a main cscillating system and an auxiliary 
oscillating system coupled together by a 
mechanical coupling. 

3. An escapement according to Claim 1 
or 2 in which one of the extremities of the 
main oscillating system is rigidly fixed in a 
housing device. 

4. An escapement according to any one 
cf Claims 1 to 3 in which the frequency of 
the auxiliary oscillating system is a harmonic 
of the frequency of the main oscillating 
system. 

5. An escapement according to any one 
of Claims 1 to 4 in which the oscillations of 
the main and auxiliary oscillating systems 
are carried out in parallel planes. 

6. An escapement according to any one 
of Claims 1 to 5 in which the oscillations 
of the main and auxiliary oscillating systems 
are carried out along directions forming an 
angle between them. 
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7, An escapement according to any one of 
Claims 1 to 3 in which the conditions of the 
transfer of energy from the motor to the 
vibrating device are defined by the distance 
separating the housing of the main. oscillat- 
ing system from the coupling connecting the 
two oscillating systems and by the angle 

etween the vibrating elements of the main 
and auxiliary oscillating systems. 

8. Ап escapement according to Claim 1 
in which the free extremity of the vibrating 
element of the auxiliary oscillating system 
presents a shape which enables it to co- 
operate with the toothed wheel of the motor. 

9. An escapement according to Claim 1 
or 2 in which the mechanical coupling 
between the two oscillating systems is con- 
stituted an elastic coupling, 

10. An escapement according to Claim 9 
in which the elastic coupling is constituted 
by a piece of flexible and elastic material 
traversed throughout by the vibrating ele- 
ments of the oscillating systems. 

11. An escapement according te Claim 1 
or 2 in which each of the oscillating systems 
is formed. by a separate vibrating element. 

12. An escapement according to Claim 
1 or 2 in which the vibrating elements and 
the mechanical coupling are made out of 
only one piece of fabrication. 








13. An escapement according to Claim 
12 in which the piece constituting the vibrat- 
ing elements and the mechanical coupling 
is filiform. 

14, An escapement according to Claims 
12 or 13, in which the auxiliary oscillating 
system is constituted by an extension of the 
vibrating element of the main oscillating 
system. 

15. An escapement according to Claim 
13 in which the mechanical coupling is con- 
stituted by a rectilinear portion forming an 
angle with the main oscillating system and 
with the auxiliary oscillating system. 

16. An escapement according to Claim 
11 in which the mechanical coupling is 
effected by soldering. 

17. An escapement according to Claim 
1 or 2 in which the mechanical coupling 
tends to render each of the oscillating sys- 
tems independent of one another. 

18. An escapement for clock movements 
substantially as described herein with refer- 
ence to the accompanying drawings. 


For the Applicant: 
D. YOUNG & CO, 
Chartered Patent Agents, 
9, Staple Inn, 
London, W.C.l. 
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The magnetic escapement of the above 
mentioned device has defects known as 
“speeding up” and “fluctuation”. “Speeding 
up” means that, the rate (time keeping) will 
vary every day with the lapse of time and 
will gradually become higher as a whole. The 
“fluctuation” means the fluctuation or varia- 
tion of the daily rate. 

The reason why the magnetic escapement 
of the above mentioned device possesses the 
defects known as “speeding up” and “fluc- 
tuation” is considered to be that the relative 
difference between the oscillating energy kept 
by the oscillating oscillator and the energy 
given to the oscillator through magnetic 
attraction between the magnetic poles of the 
magnet, which is an element ef the oscillator, 
and the undulations of the magnetic track of 
the escape wheel is not large enough, and 
that therefore the oscillatory motion of the 
oscillator will be so greatly disturbed by the 
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elements through which the leakage energy 
travels to the plate. Therefore, the frequency 
of the “Balance Reed” will be determined not 
only by such physical conditions of the 
“Balance Reed” itself as, for example, the 
Young's modulus of the resilience of the 
“Balance Reed” and the mass of the magnet, 
but will be influenced by the physical con- 
ditions of all the elements which in effect 
fcrm the oscillation system. 

The present invention eliminates the above 
mentioned defects by the utilisation of a tun- 
ing fork instead of a conventional “Balance 
Reed” in a magnetic escapement. 

An object of the present invention is to 
provide a magnetic escapement, which is very 
high in precision, and which utilises a simple 
mechanism by which an escape wheel is syn- 
chronized with the stable oscillatory motion 
of a tuning fork. 

The invention is described by way of 
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COMPLETE SPECIFICATION 
Magnetic Escapement 


We, NIHON DENKI TokEr COMPANY, LTD. 
a corporation organized under the laws of 
Japan, of 346  Naka-Meguro 2-сһоте, 
Meguro-ku, Tokyo, Japan, do hereby declare 
the invention, for which we pray that a patent 
may be granted to us, and the method by 
which it is to be performed, to be particu- 
larly described in and by the following state- 
ment :一 

This invention relates to improvements in 
magnetic escapement mechanisms. 

Magnetic escapements which are already 
known, usually include a device wherein a 
pemanent magnet is secured to the free end 
of a resilient element fixed at its other end 
to a support to form an oscillator which can 
oscillate about the fixing point of the resilient 
elment as a fulcrum, and the undulations 
of a magnetic track of an escape wheel, such 
as a rotary disk, are rctatably located between 
the N and S poles of the said permanent 
magnet. 

The magnetic escapement of the above 
mentioned device has defects known as 
“speeding up” and “fluctuation”. “Speeding 
up” means ibat, the rate (time keeping) will 
vary every day with the lapse of time and 
will gradually become higher as a whole. The 
“fluctuation” means the fluctuation or varia- 
tion of the daily rate. 

The reason why the magnetic escapement 
of the above mentioned device possesses the 
defects known as “speeding up” and “fluc- 
tuation” is considered to be that the relative 
difference between the oscillating energy kept 
by the oscillating oscillator and the energy 
given to the oscillator through magnetic 
attraction between the magnetic poles of the 
magnet, which is an element of the oscillator, 
and the undulations of the magnetic track of 
the escape wheel ig not large enough, and 
that therefore the oscillatory motion of the 
oscillator will be so greatly disturbed by the 
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torque fluctuation appesring on the escape 
wheel that the oscillating frequency will be 
biased and “speeding up” and “fuctuation” 
will result. Thus, if the relative difference be- 
tween both energies is made large, such de- 
fects may be eliminated. However, if a 
“Balance Reed” is used as a time keeping 
oscillator, its quality factor is so small that 
it is not possible to make the relative differ- 
ence between both energies large enough. For 
an explanation of the term Balance reed refer- 
ence may be made to British Specification: 
No. 660581. 

In а conventional magnetic escapement 
using a “Balance Reed” of a small quality 
factor (a value of Q of about 100 to 200), 
the oscillating energy of the “Balance Reed” 
leaking from the supporting part of the 
“Balance Reed” to a plate to which the sup- 
porting part of the “Balance Reed” is attached, 
1s so large that in effect, the oscillating system 
includes not only the “Balance Reed” but also 
elements through which the leakage energy 
travels to the plate. Therefore, the frequency 
of the “Balance Reed” will be determined not 
only by such physical conditions of the 
“Balance Reed” itself as, for example, the 
Young’s modulus of the resilience of the 
“Balance Reed” and the mass of the magnet, 
but will be influenced by the physical con- 
ditions of all the elements which in effect 
fcrm the oscillation system. 

The present invention eliminates the above 
mentioned defects by the utilisation of a tun- 
ing fork instead of a conventional “Balance 
Reed” in a magnetic escapement. 

An object of the present invention is to 
provide a magnetic escapement, which is very 
high in precision, and which utilises a simple 
mechanism by which an escape wheel is syn- 
chronized with the stable oscillatory motion 
of a tuning fork. 

The invention is described by way of 
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example with reference to the accompanying 
drawings. 

Figure 1 is a perspective view of an em- 
bodiment of a magnetic escapement. 

Figure 2 is a plan view of another embodi- 
ment of a magnetic escapement. 

Figure 3 is a side view of the same. 

Figure 4 is a plan view of a further em- 
bcdiment wherein a magnet is set between 
two escape wheels, with which a tuning fork 
is magnetically combined. 

Figure 5 is a side view of the same. 

Figures 6 and 7 are perspective views of 
other embod'ments respectively of a tuning 
fork. 

Figures 8 and 9 are explanatory views 
showing the oscillating states of the tuning 
fork. 

Figure 10 is a graph comparatively show- 
ing the “speeding up” and “fluctuation” of a 
conventional magnetic escapement and those 
of the magnetic escapement according to the 
present invention. 

Figure 11 is a graph showing the relatíon 
between the sharpness cf resonance and the 
frequency bias cf a “Balance Reed” and a 
tuning fork. 

In Figure 1, 1:2 and 3 are plates. 4, 5, 6 
and 7 are pillars to fix the said plates. 3 is a 
direct current motor. 

9 is a rotary shaft for the motor 8. 10 is a 
spring attached to the retary shaft a. 11 is a 
rotary disk, 12 is a pin attached to the disk 
11 and engaged with the free end of the spring 
10. 13 is a shaft for the rotary disk. 14 is a 
gear. 15 is a gear fixed to a shaft. 16, 17, 18 
and 19 are gears fixed to the shaft 20. 21 and 
22 are gears fixed to a shaft 23. 24 is a gear 
25 is an a escape wheel, having undulating 
magnetic teeth, fixed to a shaft 26. 28 is a 
gear fixed to a shaft 27. 29 is a tuning fork. 
35 is a pillar to attach the tuning fork 29 
to a support, 30 fixed to the plate 1 by screws 
31. 32 and 33 are magnets secured, as 
cppesed to each other, to the ends of the 
tuning fork. The said magnets are in the form 
of rings or frames cut in one place of their 
magnetic circuit to have magnetic roles in the 
form of a slit. The escave wheel 25 is inter- 
posed between the N and S roles of the 
magnet 32. In this embodiment, the other 
magnet 33, not combined with an undulating 
part cf the escape wheel 25 can be replaced 
with any other weight that can be a counter- 
weight for the magnet 32. 

The operation of the magnetic escapement 
of the present invention will now be explained. 
Rotation of the direct current motor 8 is 
transmitted to the rotary disk 11 through the 
spring 10 as a shock abscrber and then to the 
escare wheel 25 through the gears 14, 15, 
17, 18, 21, 22 and 24. The escape wheel is 
so arranged as to rotate with the undulating 
of magnetic teeth as interposed between the 
N and S poles of the magnet 32, secured to 


the forked end of the tuning fork, and is 
therefore magnetically combined with the 
magnet 32 and rotates at a constant speed 
as in a known magnetic escapement. This con- 
stant rotation will be transmitted to the shaft 
27 through the gears 19 and 28. 

The sharpness of resonance of the tuning 
fork used as an oscillator in the present inven- 
ticn has a value much larger than of the 
sharpness of resonance of a conventional 
cscilator, of the “Balance Reed” type for 
example, the value of Q of 1000 to 2500. 
‘See the curve A in Figure 11). 

Figure 11 shows the sharpness of resonance 
of the “Balance Reed” used in a conventional 
magnetic escapement mechanism and that of 
the tuning fork in the present invention as 
driven by the same magnitude of force. The 
curve B therein represents the sharpness of 
resonance of the conventional magnetic 
escapement and the curve A represents that 
cf the present invention. In Figure 11, the 
crdinate represents the amplitude Y and the 
abscissa represents the frequency of the driv- 
ing force. If, in order to synchronize the 
escape wheel, each of the two types of oscil- 
lators discharges the same amount of the 
cscillating energy kept by it and its amplitude 
is reduced to Y', the natural frequency of 
the conventional oscillator will be biased from 
n, to n,-An' or ША’. That is to say, 
where the oscillator brakes the advancing 
escape wheel, the frequency bias will be 
An. Alternatively, where the ессаре wheel 
is to be rotated by the oscillator driven by an 
electro magnetic device, the frequency bias 
will be ~An’. 

However, the frequency bias cf the tuning 
fork will be An, which is smaller than the 
frequency Баз An’ of the cenventional 
“Palance Reed”. Therefore, the fluctuation 
c! the rates will be smaller. 

In Figure 1, only the magnet 32 of the 
magnets 32 and 33 secured to the ends of 
the tuning fork 29 is magnetically combined 
with the escape wheel 25. However, the 
characteristics can be further improved by 
magnetically combining both magnets 32 and 
33 with the escape wheel 25. Only a part cf 
the tuning fork and escape wheel is illustrated 
in Figures 2 and 3. However, as shown in 
Figs. 2 and 3, the escape wheel 25 is rotat- 
ably inserted between the respective N and 
S peles of the magnets 32 and 33 secured to 
respectively to the ends of the tuning fork 
29 so that both magnetically combining 
peints may be symmetrical with respect to 
the centre of the escape wheel. 

Where only the magne: 32, secured to cne 
end of the tuning fork is magnetically com- 
hined with the escape wheel 25 as shown in 
Figure 1, the tuning fork will oscillate around 
its supporting point 34 as a fulcrum. In this 
case, the oscillator will form a kind of canti- 
lever, Therefore, where the tuning fork is 
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used as a mechanical oscillating element, a 
motion will be caused, as is shown in Fig. 9, 
which is not the normal oscillatory motion of 
the tuning fork, that is to say, а complicated 
oscillatory motion which is a combination of 
the oscillatery motion of a cantilever having 
the supporting point 34 of the tuning fork 
29 as a fulcrum and the normal oscillatory 
motion of the tuning fork 29 as is shown in 
Figure 8 and, therefore, the safety of the 
operation may thus be impaired. This defect 
has been eliminated by a formation such as is 
shown in Figures 2 and 3. 

The escape wheel 25 is so arranged as to 
be freely rotatable between the poles N, and 
S, and N, and S, of the magnets 32 and 33, 
respectively. The tuning fork and the escape 
wheel are magnetically combined with each 
cther by magnetic fluxes between the magnetic 
poles N, and S, and N. and S,. Therefore, 
the tuning fork 29, as the oscillating element, 
and the escape wheel 25 will be combined 
with each other at two pcints P, and P。 (see 
Figures 2 and 3). Thus, the forces received 
by the magnets 32 and 33 from the escape 
wheel will so act as to make the tuning fork 
produce a normal oscillation and always to 
cancel each other. Thus the force received 
by the rotary shaft 26 will also be reduced 
and the wear of the shaft can be prevented. 
Further, the cscillating energy leaking from 
the supporting point 34 of the tuning fork 29 
to the body of a clock or the like is much 
smaller than the energy leaking in the con- 
ventional magnetic escapement of a “Balance 
Reed” oscillator type, so that there will be 
substantially no variation of the frequency due 
to the loosening or the like of any part of 
the body of the clock with the lapse of time. 
Therefore, “speeding up” and “fluctuation” 
can be avoided with a simple mechanism 
without the need of enlarging the mass of the 
supporting pillar 30. This is evident from 
experiments and can be easily understood by 
comparing the variations of the rates of both 
escapements represented by the curves A! for 
the conventional product and B! for the pro- 
duct cf the present invention in Figure 10. 

Figures 4 and 5 show another embodi- 
ment of a magnetic escapement. 29 is a tun- 
ing fork. 30 is a supporting pillar. 36 and 
37 are escape wheel secured to a shaft 38. 
39 is a magnet held between the said escape 
wheel 36 and 37. In a magnetic escapement 
mechanism, an escape wheel and a time keep- 
ing oscillator must be coupled to each other 
with a sufficent strong magnetic force to en- 
sure reliable operation. Such a strong mag- 
netic coupling force is easily provided by a 
permanent magnet of large dimensions and 
large mass, but due to the required frequency 
of the tuning fork, such a large magnet can 
not readily be attached to the end of a tuning 
fork, accordingly, the mass of the magnet 
must be selected under some considerations 





of the frequency. However, a magnet, larger 
than could be attached to a tuning fork, can 
be attached between the escape wheels and 
thus a stronger magnetic force can be pro- 
vided. 

Further, by providing the ends of the tun- 
ing fork with rectangular extremities as 
shown in Figure 6, the magnetic combination 
with the escape wheel can be improved. Also, 
if the structure shown in Figure 7 is adopted, 
the frequency of the tuning fork can be varied 
by appropriate selectings of the dimensions 
cf the rectangular pieces 40 and 41. 

The above description has described 
arrangements Wherein the escape wheel is 
rotated and is magnetically combined with a 
magnet or magnets secured to the end of the 
tuning fork (this is called a normal drive in 
this invention). Alternatively, the tuning fork 
can be oscillated at а fixed frequency by an 
electre-magnetic device and the magnet or 
magnets attached to the end of the tuning 
fork and the wheel 25 can be magnetically 
combined with each other and the wheel 25 
can be rotated at a fixed rotating speed. (This 
is called a reverse drive in this invention). 

Further, in Figures 4 and 5 as the magnet 
is held between the wheels 36 and 39 both 
normal and reverse drives can be used by 
oscillating the tuning fork. 

As described above, the present invention 
overcomes defects of the conventional mag- 
netic escapement utilising a “Balance Reed” 
in that, that the escape wheel can be syn- 
chronized with the stable oscillatory motion 
of the tuning fork and that a magnetic escape- 
ment very high in precision can be obtained 
with a simple mechanism. 

The term “magnetic escapement” where 
used in this specification and in the following 
claims is intended to include arrangements in 
which the link between a time-keeping oscil- 
later and a rotatable driving or driven mem- 
ber is via magnetic flux only. 

WHAT WE CLAIM IS :一 

1. A magnetic escapement device compris- 
ing a tuning fork having a permanent magnet 
attached at one or each of the ends thereof, 
the or each permanent magnet being in the 
form of a ring or frame slit in one place in 
its magnetic circuit so as to form spaced 
magnetic poles, a rotatable escape wheel of 
magnetic flux-cenducting material having un- 
dulating magnetic teeth, which teeth are set 
between the magnetic poles of one or both 
of the magnets whereby the tuning fork and 
the escape wheel may be magnetically linked, 
the tuning fork may be excited by the rota- 
tion of the escape wheel and at the same time 
the rotary motion of the escape wheel may 
be synchronised with the oscillatory motion 
of the tuning fork or alternatively the escare 
wheel may be rotated by and driven in syn- 
chronism with the tuning 

2. À magnetic escapement device as 
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claimed in claim 1 in which the magnetic 
teeth of the escape wheel are set between the 
respective magnetic poles of the two magnets 
and the magnetic linkage between the tuning 
fork and the escape wheel is arranged to be 
at two points symmetrical with respect to the 
centre of the shaft of the escape wheel. 

3. A magnetic escapement comprising a 
tuning fork attached to a supporting pillar, 
and а magnet secured between a pair of escape 
wheels, in which the ends of the tuning fork 
ate located respectively on opposite sides of 
the magnet and between the pair of escape 
wheels, so as to be magnetically coupled 
thereto. 

4. A magnetic escapement device compris- 
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ing a tuning fork having a C-shaped magnet 
attached to one end of the tuning fork and a 
C-chaped magnet or a weight of a moment 
of inertia equivalent to that of the first men- 
tioned magnet attached to the other end of 
the tuning fcrk, the connection between the 
magnet cr magnets and the end or ends of 
the tuning fork being at a point on the magnet 
or magnets, other than adjacent the gap be- 
tween the poles thereof. 


For the Applicants, 
CARPMAELS & RANSFORD, 
Chartered Patent Agents, 
24 Southampton Buildings, 
Chancery Lane, London, W.C.2. 


Office by the Courier Press.—1966. 
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COMPLETE SPECIFICATION 
Improvements in or relating to Watch Movements 


We, BERNARD GOLAY S.A., а Swiss Com- 
pany, of 2, Chemin des Croix-Rouges, 
Lausanne, Switzerland, do hereby declare the 
invention, for which we pray that a patent 
may бе granted to us, and the method by 
which it is to be performed, to be parti- 
cularly described in and by the following 
statement : — 

The present invention has for its object a 
watch movement comprising a motor, a gear 
train driven by the motor and a regulating 
device maintained by the gear train. 

Tt has already been proposed to couple two 
oscillators, for example two pendulums or 
two balances with hair springs, in the belief 
that the oscillator the movement of which is 
not directly maintained by the watch move- 
ment, would act on the other as a frequency 
stabiliser. 

This solution has not given satisfactory 
results and requires moreover the provision 
of two frequency standards. 

The watch movement according to the in- 
vention precisely has for its object to im- 
prove the precision of a watch while requir- 
ing the use of only a single frequency standard, 

The invention is characterised by the fact 
that the regulating device consists of a primary 
vibrating system the oscillation of which is 
maintained by the gear train through the 
intermediary of an elastic oscillating escape- 
ment device transforming the circular move- 
ment of the gear train into an alternating 
movement, the oscillation of the escapement 
device being maintained at a constant fre- 
quency by the primary vibrating system, and. 
by the fact that the potential energy of the 
primary vibrating system is several times 
greater than that of the oscillating escape- 
ment device. 

The movement thus comprises in effect two 
vibrating systems: the primary vibrating 
system forming exclusively the frequency 
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standard and a secondary vibrating’ system 
which is an intermediate transforming mech- 
anism made elastic for reasons of efficiency 
and the natural frequency of oscillation of 


which .can vary within large limits. 


The accompanying drawing represents by 
way of example two embodiments of the 
invention. 

Figure 1 shows schematically a movement 
operating with a pallet escapement. 

Figure 2 shows schematically a movement 
operating with an escapement having a single 
pallet. In Figure 1, there is shown very 
schematically @ movement consisting of a 
barrel 1, driving a gear train comprising 
successively an hour wheel 2, a minute wheel 
3, a seconds wheel 4, an intermediate wheel 
5. and escapement wheel 6. In plate 7 is set 
a tuning fork forming a primary oscillator 
8, and a vibrating blade forming @ secondary 
oscillator 9 at the end of which is secured 
an arm 10 provided with two pallets 11 and 
12 diametrically opposed with respect to the 
centre of the escapement wheel 6, A small 
space 13 is left between the end of branch 
8a of the tuning fork and the branch of the 
arm 10 bearing the pallet 12. 

This movement operates as follows. The 
driving energy of barrel 1 is transmitted to 
arm 10 by the teeth of the escapement wheel 
6. Under the effect of the impact of a tooth 
of wheel 6 against one of the pallets, the 
oscillating blade 9 bearing arm 10 begins to 
oscillate, and the amplitude of its oscillation 
is such that the arm lightly hits the end of 
branch 8a of the tuning fork which in turn 
begins ito oscillate at its natural frequency. 


-The space separating the tuning fork from the 


arm, through which the maintaining energy for 
vibration of the tuning fork must be trans- 
mitted, is selected to be smaller than the 
maximum amplitude of the vibrating arm at 
this point. There results a repeated impact of 
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the arm 10 against the oscillator 8, which 
shock brakes the vibration of blade 9 and 
accelerates the vibration of the tuning fork 
ensuring additionally the synchronisation of 
the vibration of blade 9 by the tuning fork. 
The frequency of the tuning fork being a 
higher multiple of the frequency of oscillation 
of blade 9, space 13 must be provided, but 
it may be dispensed with where the fre- 
quencies of the two systems are equal. The 
escapement being ensured by an arm, the 
pallets of which engage alternately the teeth 
of the wheel and allow the passage of one 
tooth so that the rate of advancement of the 


teeth of wheel 6 is thus in a constant ratio. 


with the frequency of oscillation of blade 9. 
The embodiment shown in Figure 2, is 
similar to that of Figure 1, with the excep- 
tion of arm 10, which is replaced here by a 
single pallet 14 secured to е extremity of 
the vibrating blade 9 forming a secondary 
vibrating system governed by the primary 
wibrating system consisting of tuning fork 
3. The functioning of the device is similar 
to that of Figure 1, with the difference that 
the teeth of the escapement wheel 6 succes- 
sively strike the single pallet. 14. By its re- 
peated contact with the branch 82 of tuning 
fork 8, the vibrating blade 9 ensures the 
mechanical transfer of energy of-the barrel to 
«he tuning fork for the upkeep of its oscil- 
‘ation. Inversely, the tuning fork for vibrating 
at its resonance frequency ensures the synchro- 
‘pisation of the vibration of the blade 9. 

Tt is evident that an essential condition for 
the ‘synchronisation of vibrating blade 9 with 
the tuning fork is that the potential energy 
of the latter be much greater than that of 
the vibrating blade, The use of a secondary 
oscillator having low energy permits further- 
‘more“an easy start for the movement, Further- 
amore, the secondary oscillator could alterna- 
tively bea tuning fork type resonator. 

Various modifications are possible, in the 
selection of the primary ‘and secondary oscil- 
ators as well as the coupling systems of the 
two oscillators. For the primary oscillator 
there could be used for example a single 


‘vibrating blade, or a derivative of the tuning 


‘fork such -as a resonator in the form of an 
H or of an “O”. Instead of a mechanical 
contact ‘coupling, there could also be effected 
an elastic coupling with a spring, ог a mag- 
metic coupling consisting of two permanent 
magnets ‘secured facing one another on each 
‘of the two oscillators. This last solution would 
have the advantage of requiring a lesser 
precision in the space 13 separating the two 
vibrating ‘systems. | 
- Since primary oscillating systems, such as 
tuning Forks, can be made to have an exact 
iatural Frequency, the operations of adjust- 
ment actually indispensable in the hairspring 
balance systems are superfluous. 

Reference is made to co-pending applica- 


1,138,818 


tion No. 32964/66 (Serial No. 1138819) 
which claims an oscillating device comprising 
a primary resonating system, anda ¿secondary 
resonating system in a timépiecé wherein the 
primary resonating system geroin 
necessary for the upkeep зо its<vibration: iran 
the secondary resonating «system dio the wx- 
clusion of all other sourcesof energy, -charac- 
terised by the fact that ‘the «energy of tthe 
secondary resonating system is -transmitted to 
the primary resonating system. , by impact of 
a vibrating mass of the "ecatüdacy system 






against a vibrating mass of the primary 


system. as aa a Ld 
In Patent No. 920,467 has been disclosed. 
a clock escapement comprising a toothed 
escape wheel and a vibrating device, the oscil- ^ 
lations of the vibrating device being main- 
tained by the wheel and the speed of rotation 
of the wheel being controlled by the vibrating . 
device in which the vibrating device com- 
prises at least two separate oscillating systems 
imechanically coupled together and the ratio of 
the oscillating frequencies of the oscillating 
systems when in operation being a whole 
number, According to that construction the 
vibrating system can be constituted Бу а main 
oscillating system and an auxiliary oscillating 
system coupled together by a mechanical 
coupling. One of the extremities of the main 
oscillating. system can be rigidly fixed to the 
housing ‘device. In this construction the fre- 
quency of the auxiliary oscillating system isa 
harmonic of the frequency of the main -oscil- 
lating system. - "ы * 


: WHAT WE CLAIM IS:— 
. 1. Watch movement comprising a motor, a 
gear train driven by the motor and a regu-. 
lating device characterised by the fact that the 
regulating device consists of a primary vibrat- 
ing ‘system the oscillation of which is main- 
tained by .the. gear train through the inter- 
mediary of an elastic oscillating escapement 
device transforming the circular movement of 
the gear train into an alternating movement, 
the oscillation of the escapement device being 
maintained at a constant frequency by the 
primary vibrating system, and by the fact 
that-the potential energy of the primary vibrat- 
ing system is several times greater than that 
of the oscillating escapement device. 
- 2. Watch movement according to claim 1, 
characterised by the fact that the frequency 
of oscillation of the primary vibrating system 
is equal to a whole number times the frequency 
of oscillation of the: oscillating escapement 
device. | RS 

3. Watch movement according to claim 1, 
characterised “by the fact that the primary 
vibrating system consists of a tuning fork type 
resonator. : 

4. Watch movement according to claim 1, 
characterised by the fact that the primary 
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一 -一 一- 一 一 一 -一 一 一 一 一 AN 
vibrating system consists of a resonator in the 


form of an O or H. cribed with reference to and as illustrated in 
5. Watch movement according to claims 1, Figure 1 or Figure 2 of the accompanying 
2, 3 or 4, characterised by the fact that the drawings. 
5  escapement device consists of a single vibrat- 
ing blade. BUGNION & CO. 
6. Watch movement according to any one Chartered Patent Agents, 
of claims 1—5, characterised by the fact that 12 Nicholas Lane, 
the escapement device is mounted on a tuning London, E.C.4, 
10 fork type resonator. Agents for the Applicants. 


Printed for Her Majesty’s Stationery Office by the Courier Press, Leamington Spa, 1969. 
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7. Watch movement substantially as des- 


1138818 COMPLETE SPECIFICATION 


This drawing is a reproduction of 
1 SHEET tre Original on a reduced scale 





1.138.819 





PATENT SPECIFICATION 


No. 32964/66. 


Index at acceptance :—G3 T(A5X, AGA) 
Int. CL. :—G 04 b 17/00 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


DRAWINGS ATTACHED 


Application made in Switzerland (No. 11413) on 13 Aug., 1965. 
Complete Specification Published: I Jan., 1969, 
© Crown Copyright 1969, 


COMPLETE SPECIFICATION 


Improvements in or relating to Oseillating devices for 
Time-Keeping Apparatus 


We, BERNARD GOLAY S.A., a Swiss Com- 
pany, of 2, Chemin des Croix-Rouges, Lau- 
sanne, Switzerland do hereby declare the in- 
vention, for which we pray that a patent may 
be granted to us, and the method by which 
it is to be performed, to be particularly de- 
scribed in and by the following statement :一 

It has already been proposed in the watch 
making art to use as a frequency standard and 
as a motor two different oscillating systems, 
the frequency standard vibrator synchronising 
the motor vibrator and the oscillation of the 
frequency standard vibrator being maintained 
electro-magnetically, that is by means of an 
electrical source of energy and a circuit. 

The present invention has for object an os- 
cillating device comprising a primary resonat- 
ing system and a secondary resonating system 
not using an electrical energy source for driv- 
ing the primary resonating system, 

In this device the primary resonating system 
receives the energy necessary for the upkeep 
of its vibration from the secondary resonating 
system to the exclusion of all other sources 
of energy, the energy of the secondary resonat- 
ing system being transmitted to the primary 
system by impact of a vibrating mass of the 
secondary system against a resonating mass of 
the primary system. 

The accompanying drawing represents by 
way of example one one embodiment of a de- 
vice according to the invention. 

In a rigid support 1 having a relatively 
heavy mass with respect to the mass of the 
oscillating systems are mounted a resonating 
system I consisting of a tuning fork 2 encased 
in the support and the two branches of which 
bear respectively at their ends masses 3 and 
4, and a secondary resonating system П 
formed by a vibrating blade 5 encased in the 
support I and bearing at its extremity an oscil- 
lating mass 6. The resonating system 1 does 
not comprise other members than the tuning 
fork shown, while the resonating system IT is 
maintained mechanically or electrically by 


[Price 4s.6d.] 


means not shown. Moreover, the displacement 
energy of the tuning fork is at least of an order 
of magnitude greater than that of the vibrating 
blade 5. 

The mass 3 of the tuning fork is separated 
from the oscillating mass 6 of the vibrating 
blade by a space 7 smaller than the maximum 
amplitude which can be expected from the 
mass 6 under normal conditions of operation 
at that point. Thus when the vibrating blade 
5 is energised, the oscillating mass 6 will, after 


` а few oscillations hit mass 3 of the tuning fork 


which in turn will oscillate. There will result 
an impact which damps the secondary system 
and accelerates and provides the upkeep for 
the primary system. There is thus effected 
through space 7 an energy transfer by purely 
mechanical means from one resonating system 
to the other. Moreover, the potential energy 
of the tuning fork being much greater than 
that of a vibrating blade, the frequency of os- 
cillation of the vibrating blade will be synchro- 
nised by the natural frequency of oscillation 
of the tuning fork. In these applications to 
watch making, the tuning forks generally will 
have a frequency of oscillation which will be 
a whole number multiple of the frequency of 
oscillation of the vibrating blade. However, in 
certain applications it is possible to select fre- 
quencies which are equal for the two reson- 
ating systems in such away that space 7 can 
be reduced to a value close to or equal to zero. 

In the present device, at least one of the 
resonating systems can consist of a mechanical 
resonator the oscillating mass of which has two 
axes of symmetry perpendicular to each other 
and located in the plane of oscillation. 

In co-pending application No. 32671/66 
(Serial No. 1,138,818) there has been de- 
scribed a watch movement comprising a motor, 
a gear train driven by the motor and a regulat- 
ing device consisting of a primary vibrating 
system the oscillation of which is maintained 
by the gear train through an elastic oscillating 
escapement transforming the circular move- 
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ment of the gear train into an alternating 
movement, the oscillations of the escapement 
being maintained at a constant frequency by 
the primary vibrating system, the potential 
energy of the system being several times 
greater than that of the escapement. 

WHAT WE CLAIM IS : — 

1. Oscillating device comprising a primary 
resonating system and a secondary resonating 
system in a timepiece wherein the primary re- 
sonating system receives the energy necessary 
for the upkeep of its vibration from the sec- 
ondary resonating system to the exclusion of 
all other sources of energy, characterised by 
the fact that the energy of the secondary reson- 
ating system is transmitted to the primary Te- 
sonating system by impact of a vibrating mass 
of the secondary system against a vibrating 
mass of the primary system. 

2. Device according to claim 1, charac- 


` terised by the fact that the primary resonating . 


system synchronises the secondary resonating 
system. | | 


3. Device according to claim 1 or 2, charac- 
terised by the fact that the frequency of oscil- 


lation of the primary resonating system is 
equal to a whole number times the frequency 


| : 

Printed for Her Majesty's Stationery Office by the Courier Press, Lea 
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of the secondary resonating system. 
4. Device according to claim 1, 2 or 3, char- 


` acterised by the fact that at least one of the 


resonating systems consists of a tuning fork- 
type resonator. 

5. Device according to any preceding claim, 
characterised by the fact that at least one of 


the resonating systems consists of a mechanical 


resonator the oscillating mass of which has two 


axes of symmetry perpendicular to each other 


and located in the plane of oscillation. _ 

6. Device according to any preceding claim, 
characterised by the fact that the oscillation 
of the secondary resonating system is electri- 
cally maintained. oo 

7. Device according to any one of claims 
1—5, characterised by the fact that the oscilla- 
tion of the secondary resonating system is me- 
chanically maintained. | ーー 

$. Oscillating device substantially as de- 


scribed with reference to and as illustrated in 


the-accompanying drawing. E NE 


` BUGNION & СО, 
12/13 Nicholas Lane, 
London E!C.4., 
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(4) 【 発 明 の 名 称 】 交差 条 片 を 有する 計時 器 共振 器 


(57【 要約 】 ( 修正 有 ) 

【 課題 】 位置 効果 及び 非 等 時 性 の 両方 を な くし た 交差 条 
片 を 有する 計時 器 共振 器 を 提供 する 。 

【 解決 手段 】 計時 器 又 は 時 計 は 、 少 な く と も 1 つの 共振 
器 1 0 0 を 含み 、 少 な く と も 1 つの 共振 器 1 0 0 は 、 計 
時 器 ム ー ブ メ ント の 構造 体 に 固定 し た 接続 要素 2 に 対し 
ТЕА 少な く と も 1 DOH を 含み 、 鍵 1 は 、 弾 性 
交差 条 片 3 、4 に よっ て 接続 要素 2 か ら RRL. SER 
АЗ. 、4 は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 延 
在 し 、 平 行 平面 の うち 1 つ に お ける 条 片 の 突出 部 は 、 鍵 
1 の 仮想 枢 動 軸 O で 交差 し 、 頂 角 で ある 第 1 の 角度 を 
ー 緒 に 画定 し 、 仮 想 枢 動 軸 O に 対向 し て 、 接 続 要素 2 の 
部 分 が 延 在 し 、 接 続 要 素 2 の 部 分 は 、 交 差 条 片 3 40 
接続 要素 2 へ の 取付 け 部 の 間 に 位 置 し 、 第 1 の 角度 は 
,68* 54576* Oe St. 

【 選択 図 】 図 1 
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特許 請求 の 範囲 】 

請求 項 1 】 

接続 要素 ( 2 ) に 対し て 揺 動 す る 少な く と も 1 ЭОЯ( 1) を 備え る 計時 器 共 振 器 ( 1 
00) で あっ て 、 前 記 接 続 要素 ( 2 ) は 、 前 記 共 振 器 内 に 含ま れ 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント ( 
200) の 構造 体 に 直接 又は 間接 的 に 固定 する よう に 配置 し 、 前 記 少 な く と も 1 ODE 
1) は 、 交差 条 片 ( 3 4) に よっ て 前 記 接 続 要素 (2 ) か ら 懸 架 し 、 前 記 交 差 条 片 ( 3 
. 4) は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 延 在 す る 弾性 条 片 で あり 、 前 記 平 行 平 
面 の うち 1 つ に お ける 前 記 交 差 条 片 の 方 向 突 出 部 は 、 前 記 鍵 ( 1 ) の 仮想 枢 動 軸 (O) で 
交差 し 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 ( O) か ら 、 頂 角 で ある 第 1 の 角度 ( a) を 一 緒 に 画定 し 、 前 記 
仮想 枢 動 軸 (O) に 対向 し て 、 前 記 接 続 要素 (2 ) の 部 分 が 延 在 し 、 前 記 接 続 要素 (2) 
の 前 記 部 分 は 、 前 記 交 差 条 片 ( 3 4) の 前 記 接 続 要素 ( 2 ) へ の 取付 け 部 の 間 に 位 置 す 
る 、 計 時 器 共 振 器 ( 1 00) に お いて 、 前 記 第 1 の 角度 ( &) 4, 68° 54576” OFF 
を 含む こと を 特徴 と する 、 計 時 器 共振 器 (100) 。 

[ 発明 の 詳細 な 説明 】 

[ 技術 分 野 】 

[0001] 

本 発明 は 、 計 時 器 共 振 器 に 関し 、 計 時 器 共 振 器 は 、 接 続 要素 に 対し て 揺 動 す る 少な く と 
も 1 つの 鍵 を 備え 、 接 続 要素 は 、 共 振 器 内 に 含ま れ 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント の 構造 体 に 直接 
又は 間接 的 に 固定 する よう に 配置 し 、 前 記 少 な く と も 1 つの 鍵 は 、 交 差 条 片 又 は 梁 に よっ 
て 前 記 接 続 要素 か ら 懸 架 し 、 交 差 条 片 又 は 梁 は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 
延 在 する 弾性 条 片 で あり 、 前 記 平 行 平面 の うち 1 つ に お ける 前 記 条 片 の 方 向 突 出 部 は 、 前 
記 鍵 の 仮想 枢 動 軸 で 交差 し 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 か ら 、 頂 角 で ある 第 1 の 角度 を 一 緒 に 画定 し 
、 仮 想 枢 動 軸 に 対向 し て 、 前 記 接 続 要素 の 部 分 が 延 在 し 、 前 記 接 続 要素 の 部 分 は 、 前 記 交 
差 条 片 の 前 記 接 続 要素 へ の 取付 け 部 の 間 に 位 置 す る 。 

[0002] 

本 発明 は 、 そ の よう な 共振 器 を 含む 計時 器 ム ー ブ プ メ ント に も 関す る 。 
[0003] 

本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 及び グ 又 は その よう な 共振 器 を 含む 計時 器 、 特 に 時 
計 に も 関す る 。 

[0004] 

本 発明 は 、 計 時 器 、 特 に 時 計 に 関す る 時 間 の 基礎 の 分 野 に 関す る 。 

[ 背景 技術 】 
[0005] 

交差 条 片 又は 梁 を 有する て ん ぷ 車 は 、 ぜ ん まい 付き て ん ぷ の 代わ り に 、 機 械 式 時 計 に お 
ける 時 間 の 基礎 と し て 使用 で きる 共振 器 で ある 。 
[0006] 

交差 条 片 又は 梁 を 使用 する と 、 枢 動 部 で も は や 摩擦 が 一 切な いた め 、 品 質 係 数 が 高まる 
と いう 利点 を 有する 。 

[0007] 

し か し 、 交 差 条 片 を 有する て ん ぷに は 、2 つ の 著しい 欠点 が ある 。 

弾性 戻り トル ク が 非線形 で ある た め 、 シ ステ ム を 非 等 時 性 に する 、 即 ち 、 共 振 器 の 振動 
数 が 、 振 動 振幅 に よっ て 変化 する こと : 

て ん ぷ の 質量 中 心 は 、 瞬 間 回 転 軸 の 寄生 運動 に 起因 する 残留 運動 を 受け る こと で ある 。 
し た が っ て 、 共 振 器 の 振動 数 は 、 重 力 場 で の 時 計 の 向き に よっ て 変化 し 、 こ の こと は 、 位 
置 効果 と し て 公知 で ある 。 


~ 


[0008] 

Е. Barrot, Т, Hamaguchi に よる 刊行 物 、「Un nouveau 
regulateur mecani que pour une reserve de 
marche exceptionnelle], AT ABHF#SO2014 ЕДУТ 


ィ ー・ デ イィ イ の 会 報 で は 、 著 者 等 は 、 交 差 条 片 を 有する て ん ぷ か ら 形成 し た 揺 動 器 を 開示 し 


10 


20 


30 


40 


50 


(3) JP 2017- 223701 A 2017. 12. 21 


た 。 上 記 著 者 等 は 、「 重力 に 対す る て ん ぷ の 向き と は 無関係 な 振動 数 を も た ら す 」 た め に 
「 Wi t trick 型 の 枢 動 部 の 実装 を 選択 する 」 こ と を 説明 し て いる 。 条 片 が その 長 さ 
部 の 8 分 の 7 で 交差 する この 特性 の 構成 は 、W. Н. Wi t tri ck の 著書 、 ぐ くく ぐ Th 
e properties of crossed flexure pivots a 


nd the influence of the point at which t 
he strips cross (交差 擁 み 枢 動 部 の 特性 及び 条 片 交差 点 の 影響 ) >>、 
The Aeronautical Quarterly 11(4),272-292 


頁 (1951 年 ) に お いて 開示 され た 。 上記 特 性 は 、 仮 想 回 転 軸 の 変位 を 最小 に し 、 そ の 
結果 、 位 置 効果 を 最小 に する と いう 利点 を 有する 。 し か し 、2 つ の 条 片 の 間 が 90 “の 角 
度 で ある 場合 、 こ れ ら の 著書 で 使用 され る 、 こ うし た 交差 条 片 を 有する て ん ぷ は 、 か な り 
非 等 時 性 で あり 、 こ の 理由 は 、 上 記 書 著 等 が 、 等 時 性 補正 器 と 呼ば れる 更 な る 構成 要素 を 
介し て 補償 を 使用 し た た めで ある 。 実 験 測定 値 は せ 、 そ の よう な 補償 が 、 実 際 に は 非常 に 達 
成 困難 で ある こと を 示し て お り 、 し た が っ て 、 弾 性 戻り トル ク の 非線形 に よっ て 生じ る 位 
置 効果 及び 非 等 時 性 の 両方 を な くす 条 片 の 形状 を 見 出す こと が 非常 に 有用 で ある と 思わ れ 
る 。 

[0009] 

CSEM 名 義 の EP 特 許 出願 第 2911012A1 号 は 、 仮 想 枢 動 部 を 有する 回 転 計 時 
器 揺 動 器 を 開示 し て お り 、 仮 想 枢 動 部 は 、 特 に 、 一 体 式 実施 形態 で は 、 い くつ か の 可 携 性 
条 片 に よっ て 支持 部 に 接続 し た て ん ぷ を 有する 。 PrR<et2DOTEERAG. HRS 
の 平面 に 直交 する 平面 で 延 在 し 、 直 線 に お ける 互い へ の 割線 は 、 播 動 器 の 揺 動 形状 軸 を 画 
定 し 、 こ の 軸 は 、 そ れ ぞ れ の 長 さ 部 の 8 分 の 7 で 2 つの 条 片 を 交差 させ る 。 

[0010] 

独自 の 摩擦 の な い 、 仮 想 揺 動 軸 周り の 回 転 を 得る 一 方 で 、 こ の 軸 の 変位 を 最小 に する た 
め に 、 長 さ 部 の 8 分 の 7 で 交差 点 を 有する 構成 が 最適 で ある こと は 、W.H. Witte 
i ck 、 シ ドニ ー 大 学 、1951 年 2 月 の 著書 に より 既に 公知 で ある 。 

[0011] 

COMMEP2911012A1 TE. FAM. NMOJI2¿%3 mthi FS FF DUK 
ÉXLTHEL, Жо Sehr EROR d S coc DIBGESTwCU SIS 
か わら ず 、 唯 一 の 示さ れる 特定 構成 は 、 内 側 正 方 形 の 構成 で あり 、 こ の 構成 で は 、 条 片 を 
含む 2 つの 平面 は 、 互 い に 直交 する 。 当該 文献 に よれ ば 、 条 片 の 数 及び それ ら の 構成 は 、 
特に 、 美的 観点 か ら シ ステ ム に 与え られ た 空間 と シス テム の 安定 性 と の 間 の 受 協 の 結果 に 
よっ て 規定 され る と いう 。 既に 公知 で ある 8 分 の 7 規則 以外 、EP 特 許 出願 第 29110 
1 2A1 SKK. 最適 な 等 時 性 に 関す る 特定 の 好ま し い 形 状 パ ラメ ー タ の 明示 的 な 記載 は 
な い 。 

【 先行 技術 文献 】 


1 4 年 スタ ディ ー・ デ イ の 会 報 


【 特許 文献 】 

[0012] 

【 特许 文献 1 】EP 特 許 出願 第 2911012A1 号 

[ 非 特許 文献 } 

[0013] 

[l 非特 许 文 献 1】F .Barrot、T. Hamaguchi に よる 刊行 物 、「Un т 

ouveau regulateur cani que pour une res 

erve de marche exceptionnelle], AT ARHFEO2 

0 

【 非特 许 文 献 2 ] W. Н. Wi ttrick の 著書 きく < く The properti S 
o f crossed flexure pivots and the i nfl u 

ence of the point at which the stri ps er 

oss( 交差 撞 办 枢 动 部 外 特性 及 不 条 片 交 差点 @ 影 可) >>, The Aeronaut 

ical Quarterly ІІ (4), 272-292R(1951 年 ) 

【 非 特許 文献 3】 W. H. Wi t tri ck 、 シ ドニ ー 大 学 、1951 年 2 月 の 著書 
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【 発明 の 概要 】 
【 発明 が 解決 し よう と する 課題 】 
[0014] 

本 発明 者 等 は 、 一 方 で 、 位 置 効果 が 、2 つの 交差 条 片 の 間 の 角度 に よっ て ほとん ど 変 化 
し な いこ と 、 他 方 で 、 弾 性 戻り 力 の 非線形 に よっ て 生じ る 非 等 時 性 は 、 前 記 角 度 に よっ て 
か な り 変 化す る こと を 観察 し た の で 、 本 発明 者 等 は 、 多 数 の 模擬 実験 に よっ て 、 位 置 効果 
及び 等 時 性 の 両方 を 同時 に 最適 化す る 角度 値 を 見 出す こと が 可能 で ある こと を 実証 し た 。 
【 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 

[0015] 

し た が っ て 、 本 発明 は 、 て ん ぷ 条 片 の た め に 最適 化し た 形状 を 提案 する こと に よっ て 、 
従来 技術 の 欠点 を な くす こと を 提案 する も の で あり 、 こ れ ら の て ん ぷ 条 片 は 、 非 線形 弾性 
戻り 力 に よっ て 生じ る 位置 効果 及び 非 等 時 性 の 両方 を な くす 。 こ の 目的 で 、 本 発明 は 、 計 
時 器 共 振 器 に 関し 、 計 時 器 共振 器 は 、 接 続 要素 に 対し て 揺 動 する 少な く と も 1 DORE н 
え 、 接 続 要 素 は 、 共 振 器 内 に 含ま れ 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント の 構造 体 に 直接 又は 間接 的 に 固 
定 す る よう に 配置 し 、 前 記 少 な く と も 1 DORE, 交差 条 片 に よっ て 前 記 接 続 要素 か ら 懸 
RL, 交差 条 片 は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 延 在 し 、 前 記 平 行 平面 の うち 
1 つ に お ける 前 記 条 片 の 方 向 突出 部 は 、 前 記 鍵 の 仮想 枢 動 軸 で 交差 し 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 か 
ら 、 頂 角 で ある 第 1 の 角度 を 一 緒 に 画定 し 、 仮 想 枢 動 軸 に 対向 し て 、 前 記 接 続 要素 の 部 分 
が 延 在 し 、 前 記 接 続 要素 の 部 分 は 、 前 記 交 差 条 片 の 前 記 接 続 要素 へ の 取付 け 部 の 間 に 位 置 
し 、 前 記 第 1 の 角度 は 、6 8 54576” の 間 を 含む こと を 特徴 と する 。 

【0016】 

本 発明 は 、 そ の よう な 発振 器 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント に も 関す る 。 
[0017] 

本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 及び / 又 は その よう な 共振 器 を 含む 計時 器 、 特 に 時 
計 に も 関す る 。 

[0018] 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し な が ら 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読め ば 明 
ら か に な る で あろ う 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0019] 

【 1] 実線 で 示す 休止 位置 、 及 び て ん ぷ が その 休止 位置 か ら 離 れ た 瞬時 位置 (交差 条 片 
を 点線 で 示す ) に お ける 、 交 差 条 片 を 有する て ん ぷ を 有する 共振 器 の 概略 平面 図 で ある 。 
図 1 は 、 交 差 条 片 が 交差 条 片 を 保持 する 接続 要素 内 に 斜め に 固定 され た 一 般 的 な ケー ス を 
示し 、 接 続 要素 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント の 構造 体 に 取り 付け る 。 

[ 1 Aj】 接 続 要素 の 固定 点 で 、 各 条 片 の 端 部 に 直交 する 表面 に お いて 固定 を 達成 し た 、 
好ま し い 構 成 の 図 で ある 。 

[ 2] 交差 条 片 が 共振 器 の 休止 位置 で 直交 する 従来 技術 を 示す グラ フ で あり 、 縦 座標 上 
の 弾性 定数 k の 変動 は 、 横 座標 上 の 休止 位置 に 対し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 の に 応じ 
て 変化 する こと を 示す 。 

(ЕЗІ 同じ 従来 技術 の グラ フ で あり 、X 及 び AX に 対す る 質量 中 心 変 動 の 座標 は 、 横 座 
標 上 の 休止 位置 に 対し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 9 に 応じ て 変化 する こと を 示す 。 座標 
AX の 変動 は 、 グ ラフ が 単位 を 有 さ な いよ うに 条 辺 長 さ L に 対し て 標準 化す る 。 

【 4] 同じ 従来 技術 の グラ フ で あり 、Y 及び AY に 対す る 質量 中 心 変 動 の 座標 は 、 横 座 
標 上 の 休止 位置 に 対し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 の に 応じ て 変化 する こと を 示す 。 座標 
AY の 変動 は 、 グ ラフ が 単位 を 有 さ な いよ うに 条 辺 長 さ L に 対し て 標準 化す る 。 

(ЕБІ 交差 条 片 が 共振 器 の 休止 位置 に お いて 72“ に 近い 第 1 の 角度 eg を 互い に 形成 す 
る 本 発明 を 示す グラ フ で あり 、 縦 座標 上 の 弾性 定数 k の 変動 は 、 横 座標 上 の 休止 位置 に 対 
し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 9 に 応じ て 変化 する こと を 示す 。 

【 6] 交差 条 片 が 共振 器 の 休止 位置 に お いて 72"“ に 近い 第 1 の 角度 gw を 互い に 形成 す 
る 本 発明 の グラ フ で あり 、X 及 び AX に 対す る 質量 中 心 変 動 の 座標 は 、 横 座標 上 の 休止 位 
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置 に 対し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 の 9 に 応じ て 変化 する こと を 示す 。 座標 AX の 変動 は 
、 グ ラフ が 単位 を 有 さ な いよ うに 条 辺 長 さ L に 対し て 標準 化す る 。 

【 М7 】 交差 条 片 が 共振 器 の 休止 位置 に お いて 72“" に 近い 第 1 の 角度 «を 互い に 形成 す 
る 本 発明 の グラ フ で あり 、Y 及 び AY に 対す る 質量 中 心 変 動 の 座標 は 、 横 座標 上 の 休止 位 
置 に 対し て ん ぷ が 形成 する 現在 の 角度 の 9 に 応じ て 変化 する こと を 示す 。 BRAY の 変動 は 
、 グ ラフ が 単位 を 有 さ な いよ うに 条 辺 長 さ L に 対し て 標準 化す る 。 

【 図 8】 交差 条 片 を 有する 共振 器 が 、 調 整 ア ンク ル 共 振 器 で ある 変形 形態 の 図 で ある 。 

【 9] M1 の ケー ス の 微細 加工 材料 か ら 作 製 し た 接続 要素 を 有する 一 体 弾 性 条 片 の 擁 み 
の 影響 の 領域 の 深 さ を 点線 で 示す 詳細 図 で ある 。 

【 図 9A】 図 1 A の ケー ス の 等 価 物 の 図 で ある 。 

[ 図 1 0】 そ の よう な 共振 器 を 備え る 機構 を 有する ムー ブ メ ント を 含む 計時 器 又 は 時 計 を 
示す ブロ ッ ク 図 で ある 。 

【 図 11Aj】 交 差 条 片 を 有する て ん ぷ の 非 等 時 性 が 、 パ ラメ ー タ Q= テ ri /LEBUTZ 
化す る こと を 示す グラ フ で あり 、 こ の パラ メー タ は 、 本 発明 (gw= ニ 71.2“ ) と 従来 技 
П(о-90” ) と の 性 能 の 比較 を 可能 に する 。 1 日 あたり の 秒 ( s Sd) で 測定 し た 非 
等 時 性 は 、 異 な る 振幅 で 観察 され た 比率 の 差 で ある ( 1 2 RUE’ の 選択 値 は 、 関 係 す 
る シス テム の 動作 範囲 の 典型 で ある ) 。 

[ M1 1B】 交 差 条 片 を 有する て ん ぷ の 比率 に 対す る 位置 効果 が 、 本 発明 (gw=71 . 2 
”) 及び 従来 技術 ( a=90* ) に 対す る パラ メー タ Q= テ ri Г に 応じ て 変化 する こと 
を 示す グラ フ で ある 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0020] 

本 明細 書 で 使用 する 用 語 「 質 量 中 心 」 は 、 用 語 「 慣性 中 心 」 と し て も 理解 する こと が で 
きる 。 
[0021] 

本 発明 は 、 計 時 器 共 振 器 100 に 関し 、 計 時 器 共 振 器 100 は 、 共 振 器 内 に 含ま れる 接 
続 要素 2 に 対し て 揺 動 する 少な く と も 1 DOI を 含む お 。 こ の 接続 要素 2 は 、 計 時 器 ム ー 
ブ メ ント 200 の 構造 体 に 直接 又は 間接 的 に 取り 付け る よう に 構成 する 。 

[0022] 

この 少な く と も 1 70081 は 、 接 続 要素 2 か ら 交 差 条 片 又は 染 3 、4 に よっ て 懸架 し 、 
交差 条 片 又は 梁 3 、4 は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 延 在 す る 弾性 条 片 又は 
梁 で あり 、 こ れ ら の 平行 平面 の うち 1 つの 前 記 条 片 の 方 向 突出 部 は 、 鍵 1 の 仮想 枢 動 軸 O 
で 交差 し 、 こ の 仮想 枢 動 軸 O か ら 、 頂 角 で ある 第 1 の 角度 cz を 一 緒 に 画定 し 、 仮 想 枢 動 軸 
O に 対向 し て 、 交 差 条 片 3 4 の 接続 要素 2 へ の 取付 け 部 の 間 に 位 置 する 接続 要素 2 の 部 
分 が 延 在 す る 。 

[0023] 

本 発明 に よれ ば 、 本 明細 書 の 以下 で 説明 する よう に 、 こ の 第 1 DAB E alt, 68° か ら 
7 6 “の 間 を 含む 。 

[0024] 

tY EREHE? FREKK, #1 は 、 図 1 及び 図 1 A に 見 られ る よう に て ん ぶ ぷ ぶ 車 で あ 
り 、 図 1 及び 図 1 A は 、 休 止 位置 に お ける 、 交 差 条 片 を 有する 鍵 を 有する 共振 器 1 00 の 
形状 を 実線 で 示す 。 

[0025] 

氏 1 は 、2 つの 交差 条 片 3 及び 4 に よっ て 接続 要素 2 に 固定 保持 する 。 こ れ ら の 交差 条 
片 3 及び 4 は 、2 つの 平行 平面 内 で 互い か ら あ る 距離 で 延 在 す る 弾性 条 片 で あり 、 平 行 平 
面 の うち 1 つの 前 記 条 片 の 方 向 突 出 部 は 、 鍵 1 の 仮想 枢 動 軸 0 で 交わ る 。 こ れ ら の 交差 条 
片 に より 、 鍵 1 が 回 転 し 、 鍵 1 が 3 つの 方 向 X、Y、Z に 実質 的 に 並 進 移 動 し な いよ うに 
し 、 小 さ な 衝 撃 へ の 良好 な 耐性 を も た ら す こと も 可能 に な る 。 図 1 は 、 交 差 条 片 3 AH 
、 交 差 条 片 3 4 を 保持 する 接続 要素 2 内 に 斜め に 固定 され た 一 般 的 な ケー ス を 示す 。 図 
1 A は 、 固 定 が 、 接 続 要素 の 固定 点 で 、 各 条 片 3 、4 の 端 部 に 直交 する 表面 上 に ある 、 好 
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まし い 構 成 を 示す 。 

[0026] 

座標 0 の 起点 は 、 共 振 器 1 00 が その 休止 位置 に ある 場合 、 条 片 3 及び 4 の 交点 に 置か 
れる 。 鮭 が その 休止 位置 に ある 場合 、 鍵 の 瞬時 回 転 中 心 及び 質量 中 心 も 、 起 点 O に 位置 す 
5. 第 1 の 角度 c の 二 等 分 線 は 、 方 向 X を 画定 し 、 方 向 X メ に より 、 前 記 平 行 平面 の うち 1 
つ に お ける 2 つの 条 片 3 及び 4 の 突出 部 は 、 第 1 の 角度 w の 半分 で ある 角度 8 ぉ を 形成 する 


o 


[0027] 

M1 の 好ま し い 実 施 形 態 で は 、 共 振 器 1 00 は 、 軸 0X に 対し て 対称 で ある 。 
[0028] 

従来 技術 で は 、 第 1 OB ak, 90° の 値 を 有する 。 
[0029] 

図 1 で は 、 内 側 半 径 ri は 、 点 O と 、 接 続 要素 2 内 の 条 片 3 及び 4 の 固定 点 と の 間 の 距 
離 で ある 。 外側 半径 r e ё. дор. #1 内 の 条 片 3 及び 4 の 固定 点 と の 間 の 距離 で ある 


or i 及び r e の 役割 は 、 使 用 する 基準 枠 が 接続 要素 の も の で ある か 又は 鍵 の も の で ある 
か どう か に 応じ て 交換 で きる こと に 留意 され た い 。 以下 の 式 の 全て は 、 計 数 され る 相対 回 
転 運動 で も る た め 、 依 然 と し て 有効 で ある 。 
[0030] 

条 片 の それ ぞ れ の 全長 [ は 、 こ の 対称 構成 で は 、L =ri +re で ある 。 
[0031] 

第 1 の 角度 w は 、 鍵 共振 器 1 00 が その 休止 位置 に ある 場合 、2 つ の 条 片 3 と 4 と の 間 
の 角度 で ある 。 こ の 第 1 OB Balt, (OCH) 頂 角 で あり 、 接 続 要素 2 に 対す る 条 片 3 
及び 4 の 開 度 を 画定 し 、O に 対向 し て 、 交 差 条 片 3 及び 4 の 前 記 要 素 へ の 取付 け 部 と の 間 
に 位置 する 接続 要素 2 の 部 分 が 延 在 す る 。 

[0032] 

条 片 に よっ て 鍵 に 加え られ る 弾性 戻り トル ク は 、M=k . 9 と し て 記述 で き 、 式 中 、k 
は 弾性 定数 で あり 、@9 は 、 鍵 1 の 休止 位置 に 対し て 鍵 1 が も た らし た 現在 の 角度 で ある 。 
BI 及び 図 1 A は 、 現在 の 角度 の 9 の 瞬時 値 9 の 1 を 示し 、 現 在 の 角度 の 9 の 瞬時 値 91 は 、 そ 
の 瞬時 位置 Mi に 対す る 点 M の 偏差 に 対応 し 、 瞬 時 位置 Mi は 、 図 1 及び 図 1 A の 点線 で 
示す 条 片 3 及び 4 外接 办 位 置 3 i 及び 4i に 対応 する 。 

[0033] 

RILIEFERPTODRO, WEER, FOBMEk (0) =M グ 6@ と 共に 変動 する 。 
[0034] 

従来 技術 の 場合 の 、 押 の 現在 の 角度 9 に 応じ て 変化 する 弾性 定数 k の 変動 を 図 2 に 示す 
。 弾性 戻り 力 は 、 比 率 G= ニ r i /1-0. 10 で は 線形 で ある こと が わか る 。 
[0035] 

ALCLERRMOBAOD., HOÂE 0 KL ÈL TEST 5 (АХ, AY) の 質量 中 心 の 変 
位 を 図 3 及び 図 4 に 示す 。 異な る 曲線 は 、 異 な る Q= テ ri /L 比率 に 対応 する 。 従来 技術 
Chi, ri /L МО. 1 2 から 0. 13 の 間 を 含む 場合 、X に 沿っ た 変位 は 最小 で ある こ 
と が わか る 。 

[0036] 

し た が っ て 、 徒 来 技 術 を 表す 図 2 か ら 図 4 の 全て で は 、 実 質 的 な 線形 戻り トル ク 及 び 実 
質 的 に ゼロ の 変位 AX が 同時 に ある 比率 QG= ニ ri /1 の 値 が な いこ と が 観察 され る 。 
[0037] 

LEKT, а-907 で ある 従来 技術 の 構成 で は 、 SRE 線形 弾性 戻り 力 ) で ある 
と 同時 に 位置 に 依存 し な い (X に 沿っ た 質量 中 心 の ゼロ 変位 ) シス テム を 有する こと が 可 
能 で は な い 。 

[0038] 

本 発明 は 、 そ の よう な 共振 器 が 等 時 性 で 且つ 位置 に 依存 し な いも の と する こと が で きる 
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[0039] 

本 発明 の 範囲 内 で 行っ た 研究 に より 、 適 切な 値 を 決定 する こと が で きる 。 
[0040] 

72° の 第 1 の 角度 w、 及 び 0 . 1 2 か ら 0. 13 の 間 を 含む 比率 QG = ニ ri /L Ви 
る と 、 シ ステ ム は 、 等 時 性 で ある と 同時 に 位置 に 依存 し な い 。 

[0041] 

ЕЕ. 72° に 近い 第 1 の 角度 gw を 用 いて 、 鍵 の 現在 の 角度 9 に 応じ て 変化 する 弾性 
定数 k の 変動 を 図 5 に 示す 。 弾性 戻り 力 は 、 比 率 Q ニ ri ИЕ МО. 1 2 か ら 0. 130 
間 を 含む 場合 、 線 形 で ある こと が わか る 。 

[0042] 

HRK, 72° に 近い 第 1 OBÉ ak HUT, EOHEDBEOIKLKLUTZIFBXK 
治っ た 鍵 の 質量 中 心 の 変位 を 図 6 md. 異な る 曲線 は 、 異 な る ri /L 比率 に 対応 する 
,Q-ri プ L が 0. 12 か ら 0.13 の 間 を 含む 場合 、X に 治っ た 変位 は な く な る こと 
が わか る 。 

[0043] 

し た が っ て 、7 2" に 近い 第 1 OGEaKVO. 1250.13 OMe 20H Жо = 
ri グ L を 用 いる と 、 線 形 戻 り ト ルク で ある と 同時 に X に 治っ た 質量 中 心 が ゼ ロ 変 位 で あ 
る こと が 観察 され 、 こ の こと は 相当 な 利点 で ある 。 

[0044] 

第 1 の 角度 の 値 の この 特徴 は 、 本 発明 の 本 質 的 な 特徴 を 構成 し 、 決 し て 偶発 的 な も の 
で は な い 。 と いう の は 、 こ の 値 は 、 等 時 性 を 保証 する と 同時 に 位置 効果 を な くす こと が で 
きる 唯一 の 値 で ある た めで ある 。 こ の 点 を 明確 に 示す た め に 、 本 発明 者 等 は 、 交 差 条 片 を 
有する 招 の 非 等 時 性 、 即 ち 、2 つの 異な る 振幅 で 観察 し た ( 1 日 あたり の 秒 の ) 比率 の 差 
の 模擬 実験 を 行っ た ( 本 発明 者 等 は 、 関 係 す る シス テム の 動作 範囲 の 典型 で ある 1 2° Ж 
VE’ を 選択 し た ) 。 従来 技術 ( а-907 ) の 場合 及び 本 発明 (cg=72“ ) の 場合 の 
両方 で 、 パ ラメ ー タ GQ= テ ri /L に 応じ て 変化 する 結果 を 図 11 A の グラ フ に 示す 。 非 等 
時 性 は 、 角 度 e 及 び パ ラメ ー タ Q= ニ ri プ L に よっ て 大 きく < 異な る こと が 観察 され る 。 К 
ラメ ー タ Q=0O. 1 2 5 で あり 角度 = ニ 9 0 " の 場合 の 従来 技術 は 、 か な り 非 等 時 性 で あ 
る 。 と いう の は 、 比 率 変 動 が 1 日 当たり 約 1 7 秒 の 値 を 有する た めで ある 。 し か し 、 本 発 
明 に よる と 、 交 差 条 片 を 有する 鍵 は 、gw=71 . 2 で は 等 時 性 で ある 。 完全 に する 目的 
で 、 本 発明 者 等 は 、 交 差 条 片 を 有する 鍵 に 対す る 位置 効果 、 即 ち 、 水 平 位置 ( 水平 X HR 
SY) と 垂直 位置 (重力 と 位置 合わ せ し た 水平 Y 軸 及び X 軸 ) と の 間 で 観察 され る 比率 
差 の 模擬 実験 も 行っ た 。 従来 技術 ( eg=90“ ) の 場合 及び 本 発明 (gw=71.2“ ) の 
場合 の 両方 で 、 パ ラメ ー タ Q ニ =ri Ии に 応じ て 変化 する 結果 を 図 11 B の グラ フ に 示す 
位置 効果 は 、 角 度 w 及 び パ ラメ ー タ Q= テ ri /L に は それ ほど 変化 し な いこ と が 観察 さ 
れる 。 こ の こと は 、gw を 使用 し て 等 時 性 を 最適 化し 、Q を 使用 し て 位置 効果 を 最小 に する 
こと に ある 本 発明 者 等 の アプ ロー チ を 説明 し て いる 。Q= テ ri /gL の 最適 値 は 、 角 度 w よ 
っ て は ほとん ど 変 化 せ ず 、 最適 値 は 、 本 発明 ( a=71. 2° ) CHO. 1264 Oe 
AL. (С a=90° ) で は 0. 1270 の 値 を 有する こと に 留意 され た い 。 最後 
に 、w=71 . 2° の 選択 は 、 シ ステ ム を 等 時 性 で 且つ 位置 に 依存 し な いも の と する こと 
が で きる 唯一 の 選択 で ある こと に 留意 する こと が 重要 で ある 。 

[0045] 

要約 する と 、 和 従来 技 術 は 、 最 適 な 等 時 性 か ら ほ ど 遠 く 、 本 発明 は 、 最 適 な 等 時 性 を 達成 
する た め に 適切 な 角度 値 を 用 いる こと に ある 。 
[0046] 

実際 に は 、 こ の 最適 な 形状 構成 は 、 条 片 3 КОАО, HOR 9 ix dm RUE REK IG 
じ て 、 非 常に わずか に 変動 する こと が ある 。 

[0047] 

図 9 及び 図 9 A は 、 交差 条 片 の 材料 の 性 質 に 応じ て 、 条 片 3 及び 4 の 全長 の 推定 を ご く 
わずか に 修正 で きる 現象 を 示す 。 条 片 の 曲げ 効果 が 接続 要素 の 深 さ に 現れ た 場合 ( シリ コ 
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ン 等 か ら 作 製 し た 一 体 式 実施 形態 の 例 の 場合 ) 、 こ の 深 さ は 、 条 片 の ほぼ 半分 の 厚 さ に 対 
応 す る こと が 推定 で きる 。 次 に 、 値 r i を 値 ri m ニ ri +e ププ 2 と 置き 換え る こと に よ 
っ て 、 値 ri を 修正 する こと が 必要 で あり 、 式 中 、e は 、 関 係 する 条 片 3 又は 4 DES TC 
ある 。 

[0048] 

し た が っ て 、 全 長 を 修正 し : Lm=r i +e /2+ге, ЖО € АЖК Е\ AH 
ば な ら な い : Qm=(ri +e /2) /(ri+te/2+re).QAmKk,0.12%5 
0. 13 の 間 を 含ま な けれ ば な ら な い 。 

(00491 

実際 に は 、 第 1 の 角度 w の 適切 な 値 は 、6 8 " 576° の 間 を 含み 、 好 まし く は 、 で 
きる だ け 7 1 . 2^ に 近く 、 比 率 G= ニ ri /L の 最適 な 値 は 、0. 1 2 か ら 0. 13 の 間 
を 含む 。 

[0050] 

特定 の 変形 形態 で は 、 共 振 器 1 00 は 、 一 体 式 で ある 。 
[0051] 

より 具体 的 に は 、 共 振 器 1 00 は 、MEMS 又 は LI GA 技術 に よっ て 製造 可能 な 微細 
加工 材料 か ら 作 押す る か 、 若 し く は シリ コン 若しくは シリ コン 酸化 物 か ら 作 製 す る か 又は 
少な く と も 部 分 的 に 非 晶 質 金属 若しくは 人 金属 ガラ ス 若 し く は 石英 若しくは DLC か ら 人 作製 
35. 

[0052] 

これ ら の ケー ス の うち 1 つ で は 、 最 適 な 値 は 、 比 率 Qm=(ri +e 1/2) “(ri + 
e/2+re) で あり 、Qm は 、0.12 か ら 0.13 の 間 を 含ま な けれ ば な ら な い 。 よ 
り 具 体 的 に は 、 こ の 比率 QGm は 、0. 1264 に 等 し いよ うに 選択 する 。 

[0053] 

有利 な 変形 形態 で は 、 第 1 角度 a 人 、 70° 576° OMe St. 
[0054] 

更に より 具体 的 に は 、 第 1 の 角度 は 、7 0 " 674° の 間 を 含む 。 更に より 具体 的 
は 、 第 1 の 角度 は 、7 1 . 2^ に 等 し い 。 

0055] 

Y に 沿っ た 質量 中 心 の 変位 は 、 図 7 に 見 られ る 関数 へ AY( 0) OMBHOKOK, xis 
器 の 比率 に 影響 を 与え な いこ と も 留意 され た い 。 換言 する と 、 交 差 条 片 を 有する 鍵 を 有 す 
る この 共振 器 に 関し て 、 位 置 に 依存 し な い 比 率 に 対す る 変位 AX を な くす の に 十分 で ある 


o 


m п 


[0056] 
本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう か な 共振 器 1 00 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント 200 
に も 関す る 。 
[0057] 


本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 200 及 び / 又 は その よう な 共振 器 100 を 含む 計 
時 器 300、 特 に 時 計 に も 関す る 。 

[0058] 

し た が っ て 、 本 発明 は 、 交 差 条 片 を 有する 鍵 を 有する 共振 器 を 、 等 時 性 に する と 同時 に 
位置 に 依存 させ な いこ と が 可能 で ある 。 
[0059] 

本 発明 は 、 交 差 茶 片 を 有する 共振 器 の 他 の 構成 、 特 に 図 8 に 見 られ る 調整 アン クル 構造 
に お いて 適用 可能 で ある 。 いく つか の 揺 動 氏 の 使用 が 、 固 定点 で の 損失 を 最小 に で きる た 
め 、 有 利 で ある 。 実際 、 単 一 の 氏 は 、 固 定点 で 反 力 を 生じ る の で 、 損 失 が 生じ る 。 固 定点 
で の 反 力 の 和 が ゼロ で ある よう に いく つか の 揺 動 氏 を 組み 合わ せる こと に よっ て 、 こ れ ら 
の 損失 を 相殺 する こと が 可能 で ある 。 詳細 に は 、 共 振 器 100 は 、 少 な く と も 2 つの 提 動 
氏 、 特 に 、 こ の 図 で 見 られ る よう に 2 つの 揺 動 氏 を 含む こと が で き 、 揺 動 独 の 反対 の 動き 
に より 、 固 定点 で 互い に 補償 する 反 力 が 生じ る 。 こ の 特定 の 非 限定 的 な 実施 形態 で は 、2 
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通 の 接続 要素 2 に 固定 保持 する 。 こ こ で 、 共 振 器 1 00 は 、 有 利 に は 、 軸 Y に 対し て 完全 
に 対称 で ある 。 当然 、 他 の 変形 実施 形態 が 可能 で ある 。 
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(57 [ 要約 】 

単 一 プレ ー ト (9) 内 に 作ら れる モノ リ シ ッ ク 時 計 レ 
ギュ レー タ ( 7 ) で あっ て 、 人 外部 剛性 要素 ( 1 0 ) と 、 
内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) と 、 外 部 剛性 要素 を 内 部 剛性 要素 
に 接続 し 、 そ れ ら の 間 の 振動 回 転 運動 を 可能 に する 弾性 
サス ペン ショ ン ( 1 2 ) と を 備え る 、 モ ノリ シッ ク 時 計 
レギ ュ レ ー タ ( 7 ) 。 内 部 剛性 要素 は 、 互 い に 強 固 に 接 
続 さ れ 、 か つ 互 い の 間 に 自由 角度 間隔 ( 1 4 ) を 残す ア 
ー ム (13 ) を 有 し 、 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 こ れ ら の 
自由 角度 間隔 内 に 位置 する 。 
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【 特許 請求 の 範囲 】 
[ 請求 項 1 】 
単 二 プレ ー ト (9 ) 内 に 作ら れる モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 7 ) で あっ て 、 
外部 剛性 要素 (1 0 ) と 、 
前 記 外部 剛性 要素 (1 0 ) に よっ て 取り 囲ま れる 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) と 、 
前 記 外 部 剛性 要素 ( 1 0) を 前 記 内 部 剛性 要素 (1 1) に 接続 する 複数 の 弾性 サス ペン 
ショ ン ( 12) で あっ て 、 前 記 単 二 プ レー ト (9) に 垂直 で ある 回 転 軸 (Z ) HAUT, 
前 記 外 部 剛性 要素 ( 1 0 ) と 前 記 内 部 剛性 要素 (1 1 ) と の 間 の 振動 回 転 運動 を 可能 に す 
る 複数 の 弾性 サス ペン ショ ン (12) è, 
を 備え 、 

前 記 内 部 剛性 要素 (1 1 ) が 、 互 い に 強 固 に 接続 され る 複数 の アー ム ( 13) & ВА, 
前 記 ア ー ム ( 13) が 、 前 記 回 転 軸 の 周り で 分 配 さ れ 、 前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) に 対し 
て 半径 方 向 外 部 に ある 自由 角度 間隔 ( 1 4 ) を それ ら の 間 に 残 し 、 前 記 弾 性 サス ペン ショ 
ン ( 1 2 ) が 、 前 記 自 由 角 度 間 隔 内 に それ ぞ れ 位置 する こと を 特徴 と する 、 モ ノリ シッ ク 
時 計 レ ギュ レー タ (7 ) 。 

【 請求 項 2 

前 記 複数 の 弾性 サス ペン ショ ン は 、 少 な く と も 3 つの 弾性 サス ペン ショ ン (12) を 含 

み 、 前 記 複 数 の アー ム は 、 少 な く と も 3 つの アー ム (13 ) を 含む 、 請 求 項 1 に 記載 の モ 


er = 


ノリ シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ (7) 。 
【 請求 項 3 ] 
前 記 複数 の 弾性 サス ペン ショ ン は 、3 つの 弾性 サス ペン ショ ン ( 1 2 ) に あり 、 前 記 複 


数 の アー ム は 、3 つの アー ム ( 13) に ある 、 請 求 項 2 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ 
レー タ (7) 。 
[ 请 求 项 4 ] 

前 記 弾 性 サス ペン ショ ン t( 12) は 、 前 記 回 転 軸 (Z) の 周り で 角度 的 に 一 定 の 間隔 で 
分 配 さ れる 、 請 求 項 1 か ら 3 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 7 
К 
[ 請求 項 5】 

前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) は 、 剛 性 ハブ ( 1 5) を さら に 含み 、 前 記 内 部 剛性 要素 の 前 
記 ア ー ム ( 13) は それ ぞ れ 、 前 記 剛 性 ハブ ( 15) か ら 前 記 外 部 剛性 要素 ( 10) に 比 
較 的 近い 外 端 まで 延び る 、 請 求 項 1 か ら 4 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギ 
ュ レ ー タ (7) 。 

【 请 求 项 6 ] 

各 弾 性 サス ペン ショ ン ( 1 2 ) k., KARM Z) に 関し て 実質 的 に 半径 方 向 に 配置 
され 、 か つ 内 端 と 外 端 と の 間 に そ れ ぞ れ 延 びる 複数 の 弾性 分 岐 (20、21 : 20、21 
32.34) を 含み 、 前 記 弾 性 分 岐 は 、 そ れ ら の それ ぞ れ の 内 端 か 、 ま た は それ ら の そ 
れ ぞ れ の 外 端 に お いて 一 結 に 接続 され る 、 請 求 項 1 か ら 5 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ 
シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 7), 

【 請求 項 7 】 

各 弾 性 サス ペン ショ ン ( 1 2 ) は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 ( 2 0 ) Bi UD 
な く と も 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 (21 ) を 備え 、 

前 記 第 1 の 弾性 分 岐 ( 20) は 、 前 記 外 部 剛性 要素 に 接続 され る 外 端 と 、 前 記 内 部 剛性 
要素 ( 1 1 ) か ら 分 離し て いる 中 間 剛 性 要素 ( 22) に 接続 され る 内 端 と 、 を 有 し 、 

前 記 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 ( 2 1 ) は 、 前 記 中 間 了 剛性 要素 (22) に 接続 され る 内 端 と 
前 記 内 部 剛性 要素 (1 1 ) の 2 つの 隣接 する アー ム ( 13) に それ ぞ れ 接続 され る 外敵 
を 有する 、 請 求 項 1 か ら 6 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 


Sfr’ 
I м r 


請求 項 8 ] 
各 弾 性 サス ペン ショ ン ( 12) は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 ( 2 0 ) 、 少 な く 
と も 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 (21 ) 、 少 な く と も 2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 ( 3 2) お よび 少 
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な く と も 2 209 4 の 弾性 分 岐 (34 ) ЕЖА, 

前 記 第 1 の 弾性 分 岐 ( 2 0) は 、 前 記 外 部 剛性 要素 (1 O) に 接続 され る 外 端 と 、 前 記 
内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) か ら 分 離し て いる 第 1 の 中 間 剛 性 要素 ( 2 2 ) に 接続 され る 内 端 と 
、 を 有 し 、 

前 記 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 (2 1 ) は 、 前 記 第 1 の 中 間 剛 性 要素 ( 2 2 ) に 接続 され る 
内 端 と 、V 字 状 の 第 2 の 中 間 剛 性 要素 ( 2 7 ) の 2 つの 外側 アー ム (29) に それ ぞ れ 接 
続 さ れる 外 端 と 、 を 有 し 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 (27 ) は 、 前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 
) か ら か つ 前 記 第 1 の 中 間 剛 性 要素 ( 2 2 ) か ら 分 離し て お り 、 前 記 第 1 の 中 間 剛 性 要素 
(22) と 前 記 回 転 軸 (Z) と の 間 に 配 置 さ れる ベー ス (28) を 有 し 、 

前 記 2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 (3 2 ) は 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 (2 7) に 接続 され る 
外 端 と 、 第 3 の 中 間 剛 性 要素 (33) に それ ぞ れ 接続 され る 内 端 と 、 を 有 し 、 前 記 第 3 の 
中 間 了 剛性 要素 (33) は 、 前 記 内 部 剛性 要素 (1 1 ) か ら か つ 前 記 第 1 お よび 第 2 OFT 
剛性 要素 ( 2 2 27) か ら 分 離し て お り 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 (27 ) と 前 記 回 転 
##( Z) と の 間 に 配 置 さ れ 、 

前 記 2 つの 第 4 の 弾性 分 岐 ( 3 4 ) は 、 前 記 第 3 の 中 間 剛 性 要素 (3 3 ) に 接続 され る 
内 端 と 、 前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) の 隣接 する アー ム ( 1 3 ) に それ ぞ れ 接続 され る 外敵 
と 、 を 有する 、 請 求 項 1 か ら 6 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 
75 
[ 请 求 项 9 ] 

前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) の 前 記 ア ー ム (13 ) は 、T 字 状 で あり 、 前 記 回 転 軸 ( Z) 
に 対し て 実質 的 に 角度 方 向 に 延び る 外側 ヘッ ド ( 17,18) を 含み 、 前 記 外 側 ヘ ッ ド は 
、2 つの 隣接 する 弾性 サス ペン ショ ン ( 12) の 2 つの 弾性 分 岐 (2 1 : 34) の 外 端 に 
それ ぞ れ 接続 され る 2 つの 端 部 を 有する 、 請 求 項 1 か ら 8 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ 
シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ (7) 。 

[ 請求 項 1 О] 

少な く と も 6 0N プ m の オフ アク シス 剛性 を 有する 、 請 求 項 1 か ら 9 の いずれ か 一 項 に 
記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ (7) 。 
[ 請求 項 1 1 】 

最大 で 5X10 ~^ Nm ンプ rad の 回 転 剛 性 を 有する 、 請 求 項 1 か ら 10 の いずれ か 一 
項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ (7) 。 

【 請求 項 1 2] 

请 求 项 1 か ら 1 1 の いずれ か 一 項 に 記載 の モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ ( 7 ) を 有 す 
る 時 計 ム ー ブ メ ント (8) 。 

【 請求 項 1 3 

前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) は 、 支 持 部 に 固定 され 、 前 記 外 部 剛性 要素 (1 0 ) は 、 前 記 
支持 部 に 関し て 、 前 記 回 転 軸 ( 7) の 周り で 自由 に 振動 する こと が で きる 、 請 求 項 1 2 に 
記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (8) 。 

【 請求 項 1 4] 

前 記 外部 剛性 要素 (1 0 ) は 、 支 持 部 (S) に 固定 され 、 前 記 内 部 剛性 要素 ( 1 1 ) は 
、 前 記 支 持 部 に 関し て 、 前 記 回 転 軸 の 周り で 自由 に 振動 する こと が で きる 、 請 求 項 1 2 に 
記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (8) 。 

【 請求 項 1 5] 

前 記 内 部 剛性 要素 (1 1 ) お よび 前 記 外 部 剛性 要素 (1 0) の うち の 一 方 は 、 支 持 部 ( 
S) に 固定 され 、 前 記 内 部 剛性 要素 お よび 前 記 外 部 剛性 要素 の うち の 他方 は 、 前 記 回 転 軸 
(2) の 周り で 自由 に 振動 する こと が で きる 調整 部 材 ( 1 0 11) で あり 、 前 記 時 計 ム 
ー ブ メ ント は さら に 、 回 転 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル (5) が 回 転 ス テッ プ ご と に 一 定 の 角 
度 移動 量 の 回 転 ス テッ プ ず つ 回 転 す る た め に 、 前 記 回 転 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル (5) を 
一 定 の 間隔 で か つ 交 互 に 保持 し 、 且 つ 解 放す る よう に 前 記 調 整 要 素 に よっ て 制御 され る ブ 
ロッ キン グ 機 構 ( 6 ) を 備え 、 前 記 ブ ロッ キン グ 機 構 (6 ) は さら に 、 前 記 調 整 部 材 の 振 
動 を 維持 する た め に エネ ルギー を 前 記 調 整 部材 ( 1 0: 1 1 ) に 一 定 の 間隔 で 解放 する よ 
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うに 適合 され る 、 請 求 項 1 2 か ら 1 4 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (8) 。 
[ 請求 項 1 6] 
請求 項 1 2 か ら 1 5 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (8) を 有する 時 計 ( 1 


発明 の 詳細 な 説明 】 

技術 分 野 】 

0001] 

本 発明 は 、 モ ノリ シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ 、 そ の よう な レギ ュ レ ー タ を 有する 時 計 ム ーー 
ブ メ ント お よび 時 計 に 関す る 。 

[ 背景 技術 】 

[0002] 

特許 文献 1 は 、 単 二 プ レー ト 内 に 作ら れる モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ で あっ て 、 

ー 外部 剛性 要素 と 、 

— 前記 外 部 剛性 要素 に よっ て 取り 囲ま れる 内 部 剛性 要素 と 、 

ー 外部 剛性 要素 を 内 部 剛性 要素 に 接続 し 、 プ レー ト に 垂直 で ある 回 転 軸 の 周り で 、 外 
部 剛性 要素 と 内 部 剛性 要素 と の 間 の 振動 回 転 運動 を 可能 に する 複数 の 弾性 サス ペン ショ ン 
と を 備え る 、 モ ノリ シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ を 開示 する 。 

[0003] 

この 振動 機構 は 、 弾 性 サス ペン ショ ン に よっ て 外部 剛性 要素 に それ ぞ れ 接続 され る 、2 
つの 分 離し た 内 部 剛性 要素 を 有する 。 そ の よう な 設計 の 1 つの 問題 は 、2 つの 内 部 要素 を 
共通 の 支持 部 上 に 固定 する と き 、 変 形 お よび 応力 が 、 弾 性 サス ペン ショ ン 内 に 生み 出さ れ 
、 そ れ 故 に 振動 子 の 特性 、 特 に その 周波 数 また は その 回 転 軸 を 変更 し 、 そ れ は 適切 で な い 
と いう こと で ある 。 

【 先行 技術 文献 】 

【 特許 文献 】 

[0004] 

【 特许 文献 1 】 米国 特許 出願 第 2013176829A1 号 
【 

【 

【 


m ч w 


発明 の 概要 】 
発明 が 解決 し よう と する 課題 】 
0005] 
本 発明 の 1 つの 目的 は 、 こ の 欠点 を 少な く と も 軽減 する こと で ある 。 

課題 を 解決 する た め の 手 段 】 

0006] 

この 目的 を 達成 する た め に 、 本 発明 の 一 実施 形態 に よる と 、 内 部 剛性 要素 は 、 互 い に 堅 
固 で ある 複数 の アー ム を 備え 、 前 記 ア ー ム は 、360 度 上 に 分 配 さ れ 、 内 部 剛性 要素 に 対 
し て 半径 方 向 外部 に ある 自由 角度 間隔 を それ ら の 間 に 残 し 、 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 前 記 
自由 角度 間隔 内 に それ ぞ れ 位置 する 。 

[0007] 

本 発明 に よる 機構 の 様々 な 実施 形態 に お いて 、 人 は お そら く は 、 次 の 配置 の 1 つ お よび 
また は その 他 に 頼っ て も よく 、 す な わ ち 、 

ー 前 記 複 数 の 弾性 サス ペン ショ ン は 、 少 な く と も 3 つの 弾性 サス ペン ショ ン を 含み 、 
前 記 複 数 の アー ム は 、 少 な く と も 3 つの アー ム を 含み 、 

— 前記 複数 の 弾性 サス ペン ショ ン は 、3 つの 弾性 サス ペン ショ ン に あり 、 前 記 複 数 の 
アー ム は 、3 つの アー ム に あり 、 

- 前 記 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 回 転 軸 の 周り で 角度 的 に 一 定 の 間隔 で 分 配 さ れ 、 

— 前 記 内 部 剛性 要素 は さら に 、 剛 性 ハブ を 含み 、 内 部 剛性 要素 の 前 記 ア ー ム は 、 前 記 
ハブ か ら 外 部 剛性 要素 に 比較 的 近い 外 端 まで それ ぞ れ 延び 、 

- 各 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 回 転 軸 に 関し て 実質 的 に 半径 方 向 に 配置 され 、 か つ 内 端 
と 外 端 と の 間 に そ れ ぞ れ 延 びる 複数 の 弾性 分 岐 を 含み 、 前 記 弾 性 分 岐 は 、 そ れ ら の それ ぞ 
れ の 内 端 か 、 ま た は それ ら の それ ぞ れ の 外敵 に お いて 一 結 に 接続 され 、 
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一 各 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 お よび 少な く と も 2 2 
の 第 2 の 弾性 分 岐 を 備え 、 前 記 第 1 の 弾性 分 岐 は 、 外 部 剛性 要素 に 接続 され る 外 端 お よび 
内 部 剛性 要素 か ら 分 離し て いる 中 間 剛 性 要素 に 接続 され る 内 端 を 有 し 、2 つの 第 2 の 弾性 
分 岐 は 、 前 記 中 間 剛 性 要素 に 接続 され る 内 端 お よび 内 部 剛性 要素 の 2 つの 隣接 する アー ム 
に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有 し 、 

一 各 弾 性 サス ペン ショ ン は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 、 少 な く と も 2 つの 第 
2 の 弾性 分 岐 、 少 な く と も 2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 お よび 少な く と も 2 つの 第 4 の 弾性 分 岐 
を 備え 、 前 記 第 1 の 弾性 分 岐 は 、 外 部 剛性 要素 に 接続 され る 外 端 お よび 内 部 剛性 要素 か ら 
分 離し て いる 第 1 の 中 間 剛 性 要素 に 接続 され る 内 端 を 有 し 、2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 は 、 前 
記 第 1 の 中 間 剛 性 要素 に 接続 され る 内 端 お よび V 字 状 の 第 2 の 中 間 剛 性 要素 の 2 つの 外側 
アー ム に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有 し 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 は 、 内 部 剛性 要素 か ら 
か つ 第 1 の 中 間 剛 性 要素 か ら 分 離し て お り 、 第 1 の 中 間 剛 性 要素 と 回 転 軸 と の 間 に 配 置 さ 
れる ベー ス を 有 し 、2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 は 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 に 接続 され る 外 端 
お よび 第 3 の 中 間 剛 性 要素 に それ ぞ れ 接続 され る 内 端 を 有 し 、 前 記 第 3 の 中 間 剛 性 要素 は 
、 内 部 剛性 要素 か ら か つ 第 1 お よび 第 2 の 中 間 剛 性 要素 か ら 分 離し て お り 、 第 2 の 中 間 剛 
性 要素 と 回 転 還 と の 間 に 配 置 さ れ 、2 つの 第 4 の 弾性 分 岐 は 、 前 記 第 3 の 中 間 了 剛性 要素 に 
接続 され る 内 端 お よび 内 部 剛性 要素 の 隣接 する アー ム に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有 し 、 

ー 内 部 剛性 要素 の アー ム は 、T 字 状 で あり 、 回 転 軸 に 対し て 実質 的 に 角度 方 向 に 延び 
る 外側 ヘッ ド を 含み 、 前 記 外 側 ヘ ッ ド は 、2 つ の 隣接 する 弾性 サス ペン ショ ン の 2 РО 
性 分 岐 の 外 端 に それ ぞ れ 接続 され る 2 つの 端 部 を 有 し 、 

一 モノリシック 時 計 レ ギュ レー タ は 、 少 な く と も 60N プ mo の オフ アク シス 剛性 を 有 
LU, 

一 モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ は 、 最 大 で 5xX10~-* Nm ンプ rad の 回 転 剛性 を 
有する 。 

[0008] 

その 上 、 本 発明 は また 、 上 で 規定 され る よう な モノ リ シ ッ ク 時 計 レ ギュ レー タ を 有する 
時 計 ム ー ブ メ ント に も 関す る 。 

[0009] 

本 発明 に よる 時 計 ム ー ブ メ ント の 様々 な 実施 形態 に お いて 、 人 は お そら く は 、 次 の 配置 
の 1 つ お よび ププ また は その 他 に 頼っ て も よく 、 す な わ ち 、 

ー 内 部 剛性 要素 は 、 支 持 部 に 固定 され 、 外 部 剛性 要素 は 、 支 持 部 に 関し て 、 回 転 軸 の 
周り で 自由 に 振動 する こと が で き 、 

ー 外部 剛性 要素 は 、 支 持 部 に 固定 され 、 内 部 剛性 要素 は 、 支 持 部 に 関し て 、 回 転 軸 の 
周り で 自由 に 振動 する こと が で き 、 

ー 内 部 お よび 外部 剛性 要素 の 1 つ は 、 支 持 部 に 固定 され 、 内 部 お よび 内 部 剛性 要素 の 
も う 1 つ は 、 回 転 軸 の 周り で 自由 に 振動 する こと が で きる 調整 部 材 で あり 、 時 計 ム ー ブ メ 
ント は さら に 、 回 転 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル が 、 回 転 ス テッ プ ご と に 一 定 の 角度 移動 量 の 
回 転 ス テッ プ ず つ 回 転 す る よう に 、 前 記 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル を 一 定 の 間隔 で か つ 交 五 
に 保持 し 、 解 放す る よう に 調整 要素 に よっ て 制御 され る ブロ ッ キ ング 機構 を 備え 、 前 記 エ 
スケ ー プ メン ト 機 構 は さら に 、 前 記 調 整 部 材 の 振動 を 維持 する た め に エネ ルギー を 調整 部 
材 に 一 定 の 間隔 で 解放 する よう に 適合 され る 。 

[0010] 

さら に 、 本 発明 は また 、 上 で 規定 され る よう な 時 計 ム ー ブ メ ント を 有する 時 計 に も 関す 
5. 

[0011] 

本 発明 の 他 の 特徴 お よび 利点 は 、 付 随 す る 図面 を 参照 し 、 限 定 さ れ な い 例 と し て 与え ら 
れる その 一 実施 形態 の 次 の 詳細 な 説明 か ら 見 えて くる 。 
[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0012] 
[ 1] 機械 式 時 計 の 概略 ブロ ッ ク 図 で ある 。 
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[ М2 】 中 立 位置 に ある 、 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に よる 機械 式 時 計 の た め の レ ギュ レー 
タ の 平面 図 で ある 。 

[M3] プロ ッ キ ング 機構 に 組み 立て られ た 図 2 の レギ ュ レ ー タ を 示す 図 で ある 。 

図 4 】 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 の た め の 、 図 2 に 似 た 図 で ある 。 

図 5 】 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 の た め の 、 図 2 に 似 た 図 で ある 。 


【 
【 
【 発明 を 実施 する た め の 形 態 
【 


0013] 
図 で は 、 同 じ 参 照 符 号 は 、 同 一 の また は 同様 の 要素 を 示す 。 
[0014] 


図 1 は 、 機 械 式 時 計 1 、 例 えば 腕時計 の 概略 ブロ ッ ク 図 を 示し 、 少 な く と も 次 の 事項 、 

ー 機械 的 エネ ルギー 貯蔵 装置 2 と 、 

ー エネ ルギー 有 貯蔵 装置 2 に よっ て 動力 を 供給 され る 伝動 装置 3 と 、 

— 伝動 装置 3 に よっ て 駆動 され る 1 つま た は いく つか の 時 間 表 示 器 4 、 例 えば 時 計 の 
針 ( watch hand) と 、 

ー 伝動 装置 3 に よっ て 駆動 され る エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 5 と 、 

ー エネ ルギー 分 配 ホ イー ル を 連続 的 に 保持 し 、 解 放す る よう に 適合 され る ブロ ッ キ ン 
グ 機 構 6 と 、 

ー ブロ ッ キ ング 機構 の 保持 お よび 解放 の 連続 が 一 定 の 継続 時 間 で ある よう に 、 そ れ を 
時 間 的 に 一 定 の 間隔 で 動か す よ うに ブロ ッ キ ング 機構 を 制御 し 、 そ れ 故 に エネ ルギー 分 配 
ホイ ー ル 5 、 伝 動 装置 3 お よび 時 間 表 示 器 4 の 動き の テン ポ を 与え る 振動 機構 で ある レギ 
ュ レ ー タ 7 と 、 を 含む 。 

[0015] 

機械 的 エネ ルギー 貯蔵 装置 2 は 通常 、 ス プリ ング 、 例 えば 通常 主 ス プリ ング と 呼ば れる 
、 ら せん 形 の スプ リン グ で ある 。 こ の スプ リン グ は 、 巻 真 ( wi nding stem) 
を 通じ て 手動 で か つ ノ また は ユー ザ の 動き に よっ て 動力 を 供給 され る 自動 巻き 装置 を 通じ 
て 自動 的 に 巻 か れ て も よい 。 

[0016] 

伝動 装置 3 は 通常 、 互 い に か み 合 い 、 入 力 軸 を 出力 軸 ( 図示 され ず ) に 接続 する 一 連 の 
歯車 ( 図示 され ず ) を 備え る ギア で ある 。 和 入力 軸 は 、 機 械 的 エネ ルギー 貯蔵 装置 2 に よっ 
て 動力 を 供給 され 、 出 力 軸 は 、 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル に 接続 され る 。 歯車 の いく つか は 
、 時 計 の 針 ま た は 他 の 時 間 表 示 器 4 に 接続 され る 。 

[0017] 

エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 5 は 、 例 えば エス ケー プ ホ イ ー ル で あっ て も よく 、 ブ ロッ キン 
グ 機 構 は 、 例 えば 当 技 術 分 野 で 知ら れ て いる よう な パレ ッ ト 、 例 えば 通常 の 方 法 で エス ケ 
ー プ ホイ ー ル と 協 働 する 一 組 の スイ スパ レッ ト ま た は デ テ ント パレ ッ ト で あっ て も よい 。 
この 例 は 、 も ちろ ん 制限 的 で な い 。 

[0018] 

伝動 装置 3 は 、 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル が 、 入 力 軸 より も は る か に より 速く (例え ば 3 
000 の 程度 で あっ て も よい 速度 比 で ) 回 転 す る よう に 設計 され る 。 

[0019] 

レギ ュ レ ー タ 7 は 、 以 下 で より 詳細 に 述べ られ る こと に な る 。 そ れ は 、 一 定 の 周波 数 で 
振動 する よう に 設計 され 、 そ れ 故 に 時 計 の 精度 を 確保 お する 。 レ ギュ レー タ の 振動 は 、 例 え 
ば ブロ ッ キ ング 機構 6 を 通じ て 、 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル 5 か ら の 機械 的 エネ ルギー の 一 
定 の 間隔 の 移動 に よっ て 持続 され る 。 

[0020] 

機械 的 エネ ルギー 貯蔵 装置 2 、 伝 動 装 置 3、 エ ネル ギー 分 配 ホ イー ル 5 、 ブ ロッ キン グ 
機構 6 お よび レギ ュ レ ー タ 7 は 、 時 計 ム ー ブ メ ント 8 を 一 緒 に 形成 する 。 
[0021] 

本 発明 に よる と 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 例 えば 図 2 に 示さ れる よう に 、 モ ノリ シッ ク で あ 
り 、 単 一 プレ ー ト 9 内 に 作ら れる 。 プ レー ト 9 は 、 通 淀 平面 で ある 。 
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[0022] 

プレ ー ト 9 は 、 そ の 材料 に 応じ て 小さ い 厚 さ 、 例 えば 約 0. 11750. 6mm を 有 し 
て も よい 。 

[0023] 

プレ ー ト 9 は 、 前 記 プ レー ト の 平面 内 で 、 約 1 5mm か ら 40mm の 間 に 含 まれ る 横 の 
寸法 ( 例え ば 、 幅 お よび 長 さ 、 ま た は 直径 ) を 有 し て も よい 。 

[0024] 

プレ ー ト 9 は 、 好 まし く は 良好 な 弾性 特性 を 示す た め に 比較 的 高い ヤン グ 率 を 有する 、 
任意 の 適切 な 材料 か ら 製 造 さ れ て も よい 。 プ レー ト 9 の た め に 使用 で きる 材料 の 例 は 、 シ 
リコ ン 、 ニ ッ ケ ル 、 ス チー ル 、 チ タン で ある 。 シ リコ ン の 場合 は 、 プ レー ト 9 の 厚 さ は 、 
例え ば 0 . 5 か ら 0. 6mm の 間 に 含 まれ て も よい 。 

【 025] 

この 後 で 詳 述 され る こと に な る 、 レ ギュ レー タ 7 の 様々 な 部 材 は 、 プ レー ト 9 内 に カッ 
ト ア ウト を 作る こと に よっ て 形成 され る 。 こ れ ら の カッ ト ア ウト は 、 特 に MEMS の 製造 
の た め の 、 マ イク ロメ カニ クス で 知ら れ て いる 任意 の 製造 方 法 に よっ て 形成 され て も よい 


о 


(0026) 

シリ コン プレ ー ト 9 の 場合 は 、 プ レー ト 9 は 、 例 えば 深堀 り 反 応 性 イオ ン エ ッ チ ング ( 
DRI E) に よっ て 、 ま た は 場合 に よっ て は 固体 レー ザ 切 断 ( 特 に プロ ト タ イ ピン グ ま た 
は 小 規 模 な シリ ー ズ ( smal | seri es) DEMO) に よっ て 局所 的 に くり ぬか 
れ て も よい 。 

[0027] 


ニッ ケル プレ ー ト 9 の 場合 は 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 例 えば LI GA に よっ て 得 ら れ て も 
よい 。 

[0028] 

スチ ー ル また は チタ ンプ レー ト 9 の 場合 は 、 プ レー ト 9 は 、 例 えば ワイ ヤ 放 電 加 工 ( М 
EDM) に よっ て 局所 的 に くり ぬか れ て も よい 。 

[0029] 

プレ ー ト 9 の 一 部 に よっ て それ ぞ れ 形成 され る 、 レ ギュ レー タ 7 の 構成 パー ツ は 、 今 か 
ら 詳 細 に 述べ られ る こと に な る 。 

[0030] 

すべ て の 実施 形態 に お いて 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 

ー 外部 (すなわち 外側 ) 剛性 要素 1 0 と 、 

ー 前 記 外 部 剛性 要素 1 0 に よっ て 取り 囲ま れる 内 部 ( すなわち 内 側 ) 剛性 要素 1 1 と 


ー 外部 剛性 要素 1 0 を 内 部 剛性 要素 1 1 に 接続 し 、 プ レー ト 9 に 垂直 で ある 回 転 軸 Z 
の 周り で 、 外 部 剛性 要素 と 内 部 剛性 要素 と の 間 の 振動 回 転 運 動 を 可能 に する 複数 の 弾性 サ 
スペ ンション 1 2 と を 備え る 。 回 転 軸 Z は 、 重 力 ま た は 衝撃 の 加速 度 に 起因 し て 内 部 剛性 
要素 と 外部 剛性 要素 と の 間 に オ フ ア ク シス の 動き が あっ て も よい の で 、 わ ず か に 移動 可動 
で あっ て も よい 。 

[0031] 

外部 剛性 要素 1 0 は 、 環 形状 、 す な わ ち 実質 的 に 円 形 か また は その 他 の 、 中 空 空間 を 取 
り 囲 む 閉 じ た 形 状 を 有 し て も よい 。 可能 性 の ある 変形 で は 、 外 部 剛性 要素 1 0 は 、 内 部 剛 
性 要素 1 1 を 部 分 的 に だ け 、 す な わ ち 360 度 で は な く 取 り 囲 ん で も よい 。 

[0032] 

いわ ゆる 剛性 パー ツ と いわ ゆる 弾性 パー ツ と の 間 の 差 は 、 そ れ ら の 形状 に 、 特 に それ ら 
の 細長 さ に 起因 する 、 プ レー ト 9 の 平面 内 で の それ ら の 剛性 で ある 。 細長 さ は 、 例 えば 細 
長 比 ( パー ツ の 幅 に 対す る パー ツ の 長 さ の 比 ) に よっ て 測定 され て も よい 。 高 細長 さ の パ 
ー ツ は 、 弾 性 的 (すなわち 弾性 的 に 変形 可能 ) で あり 、 低 細長 さ の パー ツ は 、 固 い 。 例え 
ば 、 い わ ゆ る 剛性 パー ツ は 、 プ レー ト 9 の 平面 内 で 剛性 を 有 し て も よく 、 そ れ は 、 プ レー 
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ト 9 の 平面 内 で いわ ゆる 弾性 パー ツ の 剛性 より も 少な く と も 約 1000 僅 高い 。 


[0033] 
内 部 剛性 要素 1 1 は 、 互 い に 強 固 に 接続 され る 複数 の 剛性 アー ム 1 3 を 備え る 。 
[0034] 


アー ム 1 3 は 、360 度 上 に 分 配 さ れ 、 内 部 剛性 要素 1 1 に 対し て 半径 方 向 外部 に ある 
自由 角度 間隔 1 4 を それ ら の 間 に 残 す 。 
[0035] 

例え ば 、 内 部 剛性 要素 1 1 は また 、 ア ー ム 1 3 と 一 体 に 形成 され る 剛性 中 央 ハブ 1 5 を 
含ん で も よい 。 ア ー ム 1 3 は 、 中 央 ハブ 1 5 か ら 実 質 的 に 半径 方 向 外 向き に 延び て も よい 
[0036] 

図る の 例 で は 、 ア ー ム 1 3 は 、3 つ で あり 、 互 い に 1 20 度 で 均等 に 分 配 さ れ 、 弾 性 サ 
スペ ンション 1 2 も また 、3 つ で あり 、 互 い に 1 20 度 で 分 配 さ れる 。 よ り 一 般 的 に は 、 
アー ム 1 3 は 、 少 な く と も 2 つ で あり 、 弾 性 サス ペン ショ ン 1 2 は 、 ア ー ム 1 3 と 同じ 数 
で ある 。 

[0037] 

アー ム 1 3 は 、 そ れ ら の 半径 方 向 内 端 と 比較 し て 、 そ れ ら の 半径 方 向 外 端 で は より 広く 
て も よい 。 より 具 体 的 に は 、 図 2 の 例 で は 、 各 アー ム 13 は 、 比 較 的 小さ い 幅 の 半径 方 向 
内 側 部 分 1 6 お よび 半径 方 向 外 向き に 増加 する 幅 を 有する 半径 方 向 外側 発散 部 分 1 7 を 含 
ん で も よい 。 外側 発散 部 分 1 7 は 、 そ れ ぞ れ の 穴 1 7 a を 有 し て も よい 。 図 2 の 例 で は 、 
内 部 剛性 要素 1 1 は 、 例 えば 穴 1 7a を 通り 抜け る ネジ また は 同様 の も の に よっ て 、 時 計 
1 内 の 支持 部 S( 図 3 に 概略 的 に だ け 示 され る ) に 固定 され る よう に 設計 され 、 外 部 剛性 
要素 1 0 は 、 矢 印 R の 方 向 に 、 回 転 軸 Z の 周り で 自由 に 振動 し て 回 転 す る よう に 設計 され 
>. 外部 剛性 要素 1 0 は それ 故に 、 こ こ で は 上 述 の ブロ ッ キ ング 機構 を 制御 する 慣性 レギ 
ュ レ ー タ 部 材 を 構成 し て いる 。 こ れ ら の 振動 中 、 サ スペ ンション 1 2 は 、 図 2 に 示さ れる 
中 立 位 置 に 向かっ て 外部 剛性 要素 1 0 に バイ アス を か ける 。 

[0038] 

レギ ュ レ ー タ の 構成 は 、 逆 に され て も よく 、 内 部 剛性 要素 が 、 固 定 さ れ 、 外 部 剛性 要素 
が 、 旋 回 し て 振動 し て も よい こと に 留意 すべ ベ べき で ある 。 

[0039] 

P=b130XwRADAME. SBP-AISATFREASZEIK. 2ZIOWHATZH 
方向 延长 部 1 8 に よっ て 横 方 向 に 延長 され て も よく 、 横 方 向 延 長 部 を 含む アー ム 13 の 外 
端 は 、 回 転 軸 Z に 対し て 実質 的 に 角度 方 向 に 延び る 外側 ヘッ ド を 形成 する 。 

[0040] 

外 部 刚性 要 素 1 0 の 内 縁 は 、 好 まし く は 円 形 で あり 、 回 転 軸 Z に 中 心 が あ り 、 可 能 性 の 
ある 横 方 向 延長 部 1 8 を 含む 、 各 アー ム 1 3 の 外縁 も また 、 円 形 で あり 、 回 転 軸 Z に 中 心 
が ある 。 例え ば 0 . 1 mm 程度 の 小さ い 隙 間 が 、 各 アー ム 13 の 外縁 と 外部 剛性 要素 1 0 
の 内 縁 と の 間 に 残 され る 。 

[0041] 

外部 剛性 要素 1 0 は お そら く は 、 前 記 外 部 剛性 要素 1 0 の 内 縁 か ら 半 径 方 向 内 向き に 延 
びる 突出 部 1 9 を 含ん で も よい 。 こ れ ら の 突出 部 1 9 は 、 内 部 剛性 要素 1 1 に 対す る 外部 
剛性 要素 1 0 の 角度 振動 を 制限 する た め に 、 横 方 向 延長 部 1 8 と 協 働 す る 停止 部 材 と し て 
の 役割 を 果たし て も よい 。 図 2 に 示さ れる 例 で は 、 突 出 部 19 は 、 ア ー ム 13 の 間 の 中 間 
距離 に 配置 され る 。 例え ば 、 各 突出 部 は 、 隣 拉 す る アー ム か ら 約 30 度 だ け 分 離さ れ て も 
よい 。 


[0042] 

弾性 サス ペン ショ ン 1 2 は それ ぞ れ 、 ア ー ム 13 の 間 の 前 記 自 由 角 度 間 隔 1 4 内 に 位置 
する 。 

[0043] 


好ま し く は 、 各 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 は 、 回 転 軸 に 関し て 実質 的 に 半径 方 向 に 配置 さ 
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れ 、 か つ 内 端 と 外 端 と の 間 に そ れ ぞ れ 延 びる 複数 の 弾性 分 岐 を 含み 、 前 記 弾 性 分 岐 は 、 そ 
れ ら の それ ぞ れ の 内 端 、 ま た は それ ら の それ ぞ れ の 外 端 に お いて 一 緒 に 接続 され る 。 
[0044] 

H2 の 例 で は 、 各 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 20 お 
よび 少な く と も 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 21 を 備え る 。 第 1 の 弾性 分 岐 20 は 、 外 部 剛性 要 
ЯТ 0 に 接続 され る 外 端 お よび 内 部 剛性 要素 1 1 か ら 分 離し て いる 中 間 剛 性 要素 2 2 に 接 
続 さ れる 内 端 を 有 し 、 一 方 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 21 は 、 前 記 中 間 剛 性 要素 2 2 に 接続 さ 
れる 内 端 お よび 内 部 剛性 要素 の 2 つの 隣接 する アー ム 1 3 に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有 
する 。 

[0045] 

#720, 21 の 長 さ は 、 例 えば 8 か ら 13mm の 間 に 含 まれ て も よい 。 
[0046] 

弾性 分 岐 20、21 の 幅 は 、0. 02 か ら 0.03mm の 問 に 含ま れ て も よく 、 例 えば 
WO. 025mm で あっ て も よい 。 

[0047] 

同じ 程度 の 大 き さ の 長 さ お よび 幅 が 、 他 の 実施 形態 に お いて 、 弾 性 サス ペン ショ ン 1 2 

の 他 の 弾性 分 岐 に 適用 され て も よい 。 
[0048] 

弾性 サス ペン ショ ン 1 2 は 、2 つの 第 1 の 弾性 分 岐 2 0 を 含ん で も よい 。 
(00491 

第 1 の 弾性 分 岐 20 の 外 端 は 、 外 部 剛性 要素 1 0 の 突出 部 に 接続 され て も よい 。 
[0050] 

第 2 の 弾性 分 岐 2 1 の 外 端 は 、 横 方 向 延長 部 1 8 の 自由 端 に それ ぞ れ 接続 され て も よく 
、 そ れ は 、 前 記 弾 性 分 岐 21 と アー ム 1 3 と の 間 の 千 渉 を 回 避 す る 。 

[0051] 

中 間 了 剛性 要素 2 2 は 、 回 転 軸 Z に 中 心 が あ り 、 ま た 円 形状 を 有 し て も よい 剛性 ハブ 15 
の 周り に 配置 され る 円 弧 と し て 成形 され て も よい 。 剛 性 要素 2 2 と ハブ 1 5 と の 間 の 隙間 
は 、 小 さく 、 例 えば 約 O. 1 mm で あっ て も よい 。 

[0052] 

上 記 の レギ ュ レ ー タ は 、 シ リコ ン で 作り 上 げ ら れ て いる と き 、 例 えば 約 15 か ら 30H 
z の 振動 周波 数 を 有 し て も よい 。 

[0053] 

振動 振幅 は 、 良 好 な 線形 性 特性 、 そ れ 故 に 良好 な 時 間 測定 精度 を 保ち な が ら 、 約 20 度 
に 至る まで で あっ て も よい 。 特に 、 振 動 振 幅 は 、1 日 当たり の 最大 時 間 ず れ が 6 秒 未 満 と 
いう 、 優れ た 時 間 精 度 を 保ち な が ら 、13 度 に 至る まで で あっ て も よい 。 

[0054] 
図 2 の 実施 形態 の 特定 例 で は 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 次 の 特性 を 示し て も よく 、 す な わ ち 


ー プレ ー ト 9 の 材料 : シリ コン 、 


ー プレ ー ト 9 の 厚 さ :0.525mm、 
ー 外部 剛性 要素 1 0 の 内 径 : 2 4 mm、 
ー 外部 剛性 要素 1 0 の 外 径 : 2 9 mm, 
一 弾性 分 岐 20、21 の 幅 : 0.024mm、 


一 レギ ュ レ ー タ の 回 転 剛性 : к, 1.37x10-^Nm7/rad(k, в, FX 
QTM, GHZ の 周り で 可動 慣性 調整 部 材 一 ここ で は 外部 剛性 要素 10 一 に 印加 され る 
と き 、 前 記 可 動 慣性 調整 部 材 が 、 そ の 静止 位置 か ら T=k,・@ で ある よう な 角度 @w だ ば け 
回 転 す る よう な も の で ある ) 、 

ー レギ ュ レ ー タ の 最小 オフ アク シス 剛性 k 。。: 1 81N/m(k 。。 は 、 カ F が 、 
プレ ー ト 9 の 平面 内 で 可動 慣性 調整 部 材 一 ここ で は 外部 剛性 要素 1 0 一 に 印加 され る と き 
、 前 記 可 動 慣性 調整 部 材 が 、 そ の 静止 位置 か ら F =k 。。・d で ある よう な 距離 d だ け 移 
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動 さ れる よう な も の で ある ) 。 
[0055] 

上 述 の レギ ュ レ ー タ は 、 和 従来 技術 、 特 に 米国 特許 出願 第 2013176829A1 号 を 
超え る いく つか の 利点 を 有 し 、 

ー レギ ュ レ ー タ の 固有 特性 、 特 に 振動 の 時 間 周 期 お よび 回 転 軸 の 位置 決め は 、 時 計 ム 
ー ブ メ ント 内 の レギ ュ レ ー タ の 取り 付け に 人 租 感 で な く < く 、 

一 外部 剛性 要素 お よび 内 部 剛性 要素 の 相互 配置 は 、 こ れ ら の 要素 間 の 千 渉 が な く 、 良 
好 な 線形 性 特性 を 有 し て 、 比 較 的 大 きい 振動 振幅 を 可能 に する 。 

[0056] 

ЕЗ で 概略 的 に 示さ れる よう に 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 例 えば 古典 的 な エス ケー プ メ ント 
機構 、 こ こ で は いわ ゆる スイ スレ バー エス ケー プ メ ント また は スイ ス ア ンク ル エ スケ ー プ 
メン ト の 形 の ブロ ッ キ ング 機構 6 に 組み 立て られ て も よい 。 た だ 単に 説明 に 役立つ 例 と し 
て 、 外 部 剛性 要素 1 0 は 、 エ スケ ー プ メン ト ホ イ ー ル の 形 の エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 5 と 
それ 自体 協 働 す る スイ ス ア ンク ルク 25 と 協 働 する イン パル スロ ー ラ 2 4 を 担持 する ブリ ッ 
ジフ ィ ッ ティ ング 23 に 接続 され て も よい 。 エ スケ ー プ メン ト ホ イ ー ル 5 は 、 伝 動 装置 3 
の ピニオン の 1 つと か み 合 う ピ ニオ ン 26 に 接続 され る 。 エ スケ ー プ メン トト ホイール 5 お 
よび ピニオン 26 は 両方 と も 、 軸 Z に 平行 な 回 転 軸 Z'′ (上述 の 支持 部 S に 関し て 固定 さ 
れる ) を 中 心 に 回 転 し 、 ス イス アン クル 25 は 、 軸 Z に 平行 な 旋回 軸 Z′" (また 上 述 の 
支持 部 S に 関し て 固定 され も する ) を 中 心 に 旋回 し て 交互 運動 する 。 こ れ ら の 要素 の 構造 
お よび 動作 は 、 時 計 製 造 の 分 野 で は よく 知ら れ て お り 、 詳 述 さ れ な いこ と に な る 。 MOT 
ロッ キン グ 機 構 6 お よび エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 5 は 、 可 能 で ある 。 

[0057] 

図 4 お よび 図 5 の 実施 形態 は 、 図 2 の それ に 似 て お り 、 そ れ 故 に 詳細 に は 述べ られ な い 
こと に な る 。 第 1 の 実施 形態 の すべ て の 説明 お よび 利点 は 、 以 下 で 特に 指定 され る 場合 を 
除き 、 図 4 お よび 図 5 の これ ら の 実施 形態 に 当て は まる 。 

[0058] 

図 4 の 実施 形態 は 、 よ り 高 い 振動 振幅 の た め の 線 形 性 を 高め る た め に より 多く の 弾性 分 
岐 を 備え る 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 に よっ て 、 図 2 の それ と は 異な る 。 図 4 の 場合 は 、 各 
弾性 サス ペン ショ ン 1 2 は 、 図 2 の それ に 似 た 少な く と も 1 つの 第 1 の 弾性 分 岐 20( BI 
えば 2 つの 第 1 の 弾性 分 岐 ) 、 図 2 の それ に 似 た 少な く と も 2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 2 1 、 
少な く と も 2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 32 お よび 少な く と も 2 つの 第 4 の 弾性 分 岐 3 4 を 備え 
る 。 す べ て の 弾性 分 岐 は 、 軸 Z に 関し て 実質 的 に 半径 方 向 に 延び る 。 

[0059] 

第 1 の 弾性 分 岐 20 は 、 外 部 剛性 要素 1 0 お よび 例え ば 突出 部 1 9 の 1 つ に 接続 され る 
外 端 、 な ら び に 内 部 剛性 要素 か ら 分 離し 、 上 述 の 中 間 剛 性 要素 2 2 に 似 た 第 1 の 中 間 剛 性 
要素 2 2 に 接続 され る 内 端 を 有する 。 

[0060] 

2 つの 第 2 の 弾性 分 岐 21 は 、 前 記 第 1 の 中 間 剛 性 要素 2 2 に 接続 され る 内 端 お よび V 
字 状 の 第 2 の 中 間 剛 性 要素 2 7 の 2 つの 外側 アー ム に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有する 。 
[0061] 

前 記 第 2 四 中 间 刚 性 要 素 2 7 は 、 内 部 剛性 要素 1 1 か ら か つ 第 1 の 中 間 剛 性 要素 2 2 か 
ら 分 離し て いる 。 

[0062] 

前 记 第 2 の 中 間 剛 性 要素 2 7 は 、 第 1 OPMMRERR2 2 TK MZ coc REY 机 
る ベー ス 28 お よび ベー ス 28 に 強固 に 接続 され る 2 つの 外向 き に 発散 する V 字 状 剛 性 ア 
ー ム 29 を 有する 。V 字 状 ア ー ム 29 は 、 内 部 剛性 要素 1 1 の 質量 を 低減 する た め に 、 そ 
れ ら の 中 央 を くり ぬか れ て も よい 。 

[0063] 

各 ア ー ム 29 は 、 外 部 剛性 要素 1 0 の 内 縁 に 近い ヘッ ド 30 を 有 し て も よい 。 ヘ ッ ド 3 

0 は 、 隣 接する 突出 部 1 9 お よび 隣接 する 横 方 向 延長 部 1 8 に 向かっ て それ ぞ れ 延び る 、 
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対向 する 横 方 向 延長 部 3 1 を 有 し て も よい 。 
[0064] 

2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 3 2 は 、 前 記 第 2 の 中 間 剛 性 要素 27 に 、 例 えば 隣接 する 横 方 向 
延長 部 1 8 に 近い 横 方 向 延 長 部 3 1 に 接続 され る 外 端 を 有する 。2 つの 第 3 の 弾性 分 岐 3 
2 は また 、 第 3 の 中 間 剛 性 要素 33 に それ ぞ れ 接続 され る 内 端 も 有する 。 前 記 第 3 の 中 間 
剛性 要素 3 3 は 、 内 部 剛性 要素 1 1 か ら か つ 第 1 の 中 間 剛 性 要素 2 2 お よび 第 2 の 中 間 剛 
性 要素 2 7 か ら 分 離し て いる 。 

[0065] 

第 3 の 中 間 剛 性 要素 3 3 М, $82 の 中 間 了 剛性 要素 の 67 の ベー ス 28 と 回 転 軸 Z と の 間 に 
配置 され る 。 第 3 の 中 間 剛 性 要素 3 3 は 、 ハ ブ 1 5 の 外縁 に 近く 配置 され る 。 
[0066] 

2 つの 第 4 の 弾性 分 岐 34 は 、 前 記 第 3 の 中 間 剛 性 要素 33 に 接続 され る 内 端 お よび 内 
部 剛性 要素 の 隣接 する アー ム 1 3 に それ ぞ れ 接続 され る 外 端 を 有する 。2 つの 第 4 の 弾性 
分 岐 34 の 外 端 は 、 特 に アー ム 1 3 の 横 方 向 延長 部 18 に 接続 され て も よい 。 
[0067] 

E 4 の 実施 形態 の 特定 例 で は 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 次 の 特性 を 示し て も よく 、 す な わ ち 


ー プレ ー ト 9 の 材料 : シリ コン 、 


= プレ ー ト 9 の 厚 さ : 0. 525mm. 
一 外部 剛性 要素 1 O DAE: 24mm, 
ー 外部 剛性 要素 1 0 の 外 径 : 29mm, 
一 弾性 分 岐 20、21 の 幅 :| 0. O24 mm, 


ー レギ ュ レ ー タ の 回 転 剛性 : k, =1.10xK1074*NmMYrad, 

ー レギ ュ レ ー タ の 最小 オフ アク シス 剛性 k a: 274N ン m。 
[0068] 

MS の 実施 形態 は 、 外 部 剛性 要素 1 0 が 、 支 持 部 S に 固定 され る よう に 設計 され ( 例え 
ば 外部 剛性 要素 1 0 の 穴 1 Оа を 通り 抜け る ネジ また は 同様 の も の に よっ て ) 、 内 部 剛性 
要素 1 1 が 、 旋 回 し て 自由 振動 する よう に 設計 され る と いう 事実 に よっ て 図 2 の それ と 
別 さ れる 。 内 部 剛性 要素 1 1 の アー ム 1 3 は 従っ て 、 内 部 剛性 要素 1 1 の 回 転 の 慣性 を 
め る た め に より 大 きい 。 

[0069] 

図 3 の それ に 似 た ブロ ッ キ ング 機構 6 が 、 図 5 の レギ ュ レ ー タ と と も に 使用 され る 場合 
、 イ ン パ ルス ロー ラ 24 は 、 直 接 に また は フィ ッ テ ィ ング を 通じ て 、 内 部 剛性 要素 1 1 に 
固定 され る こと に な る 。 

[0070] 

上 述 の 実施 形態 で は 、 モ ノリ シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ 7 は 、 回 転 軸 Z の 周り で 互い に 1 
20° に 角度 的 に 一 定 の 間隔 で 分 配 さ れる 3 つの 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 を 有する 。 よ り 
一 般 的 に は 、 モ ノリ シッ ク 時 計 レ ギュ レー タ 7 は 、 回 転 軸 Z の 周り で 互い に 1 20° KA 
度 的 に 一 定 の 間隔 で 分 配 さ れる 少な く と も 3 つの 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 を 有 し て も よい 
。 こ の 配置 は プレ ー ト 9 の 平面 内 で すべ て の 方 向 の オフ アク シス ドリ フト を 低減 する の 
に 特に 有利 で あり 、 そ の 結果 動い て いる 部 分 ( 外部 剛性 要素 1 0 か 、 ま た は 内 部 剛性 要素 
1 1 ) の 質量 中 心 は 、 回 転 中 は 実質 的 に 同じ まま で ある こと に な る 。 そ れ は 、 シ ステ ム を 
回 転 運 動 に つい て 「 力 が 釣り 合っ た 状態 」 に する 。 こ れ は 、 振 動 シ ステ ム の 線形 性 を 高め 
る た め に 、 弾 性 サス ペン ショ ン 12 が 通常 、 個 々 に 柔軟 で ある が 、 し か し 全体 の オフ アク 
シス 剛性 ( すなわち プレ ー ト 9 の 平面 内 で の 移動 運動 に 関す る 剛性 ) が 、 比 較 的 高く 、 そ 
れ 故 に 加速 度 、 重 力 の 影響 お よび ショ ッ ク に 対し て レギ ュ レ ー タ 7 の 設計 を より 強固 に す 
る の で 、 特 に 有用 で ある 。 そ の 上 、3 つ の 弾性 サス ペン ショ ン を 有する こと は 、 回 転 振動 
の 大 振幅 を 有する こと を 可能 に する 。 

[0071] 
一 般 に 、 レ ギュ レー タ 7 は 、 少 な く と も 60N グ m、 好 まし く は 約 65N プ m ま た は そ 
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れ 以 上 の オフ アク シス 剛性 k 。。 を 有 し て も よい 。 

[0072] 

また 、 レ ギュ レー タ 7 は 一 般 に 、 最 大 で 5X10~ ^Nm7/rad, && и < &2 хт 
0~- 和 人 Nm グン ノン rad 未 満 、 さ ら に より 好ま し く は 1 . 5 X107 *Nm/r ad ROUE 
転 剛性 k , を 有 し て も よい 。 

[0073] 

すべ て の 実施 形態 に お いて 、 レ ギュ レー タ 機 構 7 の スト ロー ク 当 た り の エネ ルギーP は 
、 好 まし く は 少な く と も 20X10~- fF W(20 マ イク ロワ ッ ト ) 、 好 まし く は 少な く と 
も 40X10~-? W で ある 。 ス トロ ー ク 当たり の この エネ ルギーP は 、 次 の 通り に 計算 さ 


P=E・f 、 た だ し E は 、 レ ギュ レー タ 機 構 7 の 全 ポ テン シャ ル エ ネル ギー で あり 、f 
は 、 振 動 周波 数 で あり 、 

E= ニ 0. 5・k,. ・9 の < 、 た だ し @9 は 、 振 動 振幅 で ある 。 

符号 の 説明 】 
0 


074] 

1 機械 式 時 計 
機械 的 エネ ルギー 貯蔵 装置 
伝動 装置 
時 間 表 示 器 


エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 、 エ スケ ー プ メン ト ホ イ ー ル 
ブロ ッ キ ング 機構 
レギ ュ レ ー タ 、 レ ギュ レー タ 機 構 
時 計 ム ー ブ メ ント 
プレ ー ト 
外部 剛性 要素 
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内 部 剛性 要素 
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(64) 【 発 明 の 名 称 】 計時 器用 の フレ キシ ブル な 細長 材 及 びそ の 製造 方 法 


(57【 要約 】 ( 修正 有 ) 

課題 】 フレ キシ ブル な 細長 材 の アス ペク ト 比 を 2 倍 以 
上 大 きく し て 、 ピ ボッ ト の 最大 の 角度 的 な 偏 位 を 増加 さ 
せ 、 ピ ボッ ト の 耐 衝撃 性 を 改善 させ る 。 

【 解決 手段 ] フレ キシ ブル な 細長 材 1 を 製造 する 方 法 で 
HoT, Г Ја М сл ALDER 
み の プ レー ト を 形成 する ステ ッ プ と 、 プ レー ト の 両方 の 
側 で 、 幾 何 学 的 構成 が 同じ 上 側 ウ ィ ン ド ウ が ある 上 側 マ 
スク 及び 下 側 ウ ィ ン ド ウ が ある 下 側 マ スク を 添え る ステ 
ッ プ と 、 プ レー ト を エッ チン グ す る ステ ッ プ と 、 上 側 マ 
スク と 下 側 マ スク を 取り 除い て 、 高 さ が プ レー ト の 厚み 
と 等 し く エ ッ ジ が エッ チン グ 後 の も の で ある フレ キシ ブ 
ル な 細長 材 1 の 境界 を 定め る ステ ッ プ と を 有する 。 ま た 
、 微 細 加 工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た フレ キシ ブル な 
細長 材 1 で あっ て 、2 つの 平行 な 上 側面 2 と 下 側面 3 の 
間 に 、2 つの テー パー 状 及 び 逆 テー パー 状 の 周 部 エッ ジ 
面 4 、5 を 有する 。 

【 選択 図 】 94 
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[ 特許 請求 の 範囲 】 
[ 請求 項 1 】 
微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の 少な く と も 1 つの 細長 い フ レキ シブ ル 
細長 材 ( 1 ) を 製造 する 方 法 で あっ て 、 
前 記 細長 材 ( 1 ) は 、 平 行 な 上 側面 (2 ) と 下 側面 ( 3) EAL, 
当該 方 法 は 、 少 な く と も 、 
微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ 平 行 な 上 側面 と 下 側 面 を 有する 少な く と も 1 つの 基 
材 ウ ェ ハ ー を 用 意 す る ステ ッ プ と 、 

単 一 の 基 材 ウェ ハー(511、811) で 、 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 し 、 又 は 複数 
の 前 記 基 材 ウ ェ ハ ー(71 1 、712) を 接合 する ステ ッ プ と 、 
少な く と も 1 つの 上 側 ウ ィ ン ド ウ ( 513、715、813) が ある 第 1 の 上 側 マ スク 
512,714,812) を 前 記 プ レー ト の 上 側面 に 添え て 、 少 な く と も 1 つの 下 側 ウ 
ンド ウ (51 5、717、815) が ある 第 2 の 下 側 マス ク (514、716、81 4 
前 記 プ レー ト の 下 側面 に 添え る ステ ッ プ と 、 
іа Е 94 УК 9(5Б1З, 715, 813) の それ ぞ で れ に お いて 上 側 か ら 、 前 記 必 
要 な 厚み より も 小さ い エ ッ チ ング 深 さ まで 前 記 プ レー ト を エッ チン グ し て 、 前 記 上 側面 ( 
2) に 隣接 し て 、 前 記 上 側面 (2 ) か ら テ ー パ ー 状 に 薄く され た 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4 
) を 第 1 の 高 さ (日 1 ) に わた っ て 作り 、 前 記 下 側 ウ ィ ン ド ウ (515、717、815 
) の それ ぞ れ に お いて 下 側 か ら 、 前 記 上 側面 ( 2 ) か ら 離 れ て お り 前 記 下 側面 (3) に 隣 
接し 
ジ 面 


お 


м д س‎ 
at RF ヾ 


て お り 前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4) か ら 逆 テー パー 状 に 厚く され た 第 2 の 周 部 エッ 
( 5) を 作る ス デ ッ プ と 。 

前 記 第 1 の 上 側 マ スク ( 51 2、714、812) と 前 記 第 2 の 下 側 マ スク (51 4、 
716、814) を 取り 除く < ステップ と 
を 有 し 、 

前 記 第 1 の 上 側 マ スク (51 2、714、812) と 前 記 第 2 の 下 側 マス ク (51 4 、 
716、814) は 、 開 何 学 的 構成 が 同じ で あり 、 前 記 プ レー ト の 中 央 厚み に ある 正中 面 
に 対し て 対称 的 に 配置 され 、 

前 記 エ ッ チ ング 深 さ の 合計 は 、 前 記 プ レー ト の 厚み 以上 あり 、 こ れ に よっ て 、 高 さ (H 
) が 前 記 プ レー ト の 厚み と 等 し く 、 幅 (L ) が 前 記 第 1 の 上 側 マ スク (512、714、 
812) と 前 記 第 2 の 下 側 マ スク (514、716、814) の 輪郭 に よっ て 定め られ 、 
エッ ジ が エッ チン グ 後 の 状態 で ある よう な 少な く と も 1 つの 細長 い フ レキ シブ ル な 細長 材 
(1) の 境界 を 定め る 
こと を 特徴 と する 方 法 。 

[ 请 求 项 2 ] 
前 記 必要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 する ステ ッ プ は 、 複 数 の 前 記 基 材 ウ ェ ハ ー(71 1 、 


712) を 熱 接合 し 、 中 間 層 ( 7 1 3 ) を 形成 する こと に よっ て 行わ れ 、 

前 記 中 間 層 ( 7 1 3 ) は 、 少 な く と も 接合 ブリ ッ ジ に お いて 、 作 られ た 前 記 少 な く と も 
1 つの 細長 い 細 長 材 ( 1 ) 内 に 維持 され る 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 方 法 。 

[ 請求 項 3】 

前 記 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 する ステ ッ プ は 、 複 数 の 前 記 基 材 ウ ェ ハ ー(71 1 、 
712) を 前 記 基 材 ウ ウェハー の 対 の 間 に 加 えら れ た 中 間 層 ( 713) が 挿入 され た 状態 で 
接合 する こと に よっ て 行わ れ 、 

前 記 中 間 層 ( 7 1 3 ) は 、 少 な く と も 接合 ブリ ッ ジ に お いて 、 作 られ た 前 記 少 な く と も 
1 つの フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 内 に 維持 され る 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 方 法 。 

[ 請求 項 4 1 

各 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ を 通し て 第 1 の 上 側 エ ッ チ ング を 行っ て 、 前 記 上 側 エ ッ チ 
ング ウィ ンド ウ 内 に て 、 実 質 的 に 前 記 プ レー ト の 中 央 厚み に お いて 、 第 1 の 上 側 凹 部 (5 
21) を 形成 する ステ ッ プ と 、 
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前 記 第 1 の 上 側 マ スク 上 に バリ ヤー 層 (531) を 付け て 、 前 記 第 1 の 上 側 凹 部 (52 
1) の それ ぞ れ の 上 に 第 2 の 上 側 凹 部 (532) を 形成 する ステ ッ プ と 、 

前 記 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ の それ ぞ れ を 通し て 第 2 の 下 側 エ ッ チ ング を 行っ て 、 対 
応 す る 前 記 第 2 の 上 側 凹 部 ( 5 3 2 ) と 前 記 第 1 の 上 側 凹 部 (52 1 ) と アラ イメ ント 状 
態 で ある 下 側 凹 部 (541) を 前 記 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 内 に 形成 する ステ ッ プ と 、 

前 記 第 1 の 上 側 マ スク と 前 記 第 2 の 下 側 マス ク を 取り 除く 前 に 前 記 バ パリ ヤー 層 (531 


) を 破壊 する ステ ッ プ と 
に よっ て 構成 する 中 間 ス テッ プ が 前 記 プ レー ト を エッ チン グ す る ステ ッ プ に お いて 行わ れ 
る 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 3 の いずれ か に 記載 の 方 法 。 
[ 請求 項 5】 
前 記 バ リヤ ャ ヤー 層 (531) は 、 厚 み が 10 gm 以上 の パリ レン で 作ら れ て いる 
こと を 特徴 と する 請求 項 4 に 記載 の 方 法 。 
【 请 求 项 6 ] 
前 記 基 材 の 前 記 微 細 加 工 可能 な 材料 は 、 ケ イ 素 で あり 、 
前 記 第 1 の 上 側 マ スク (51 2、714、812) と 前 記 第 2 の 下 側 マス ク (51 4、 


716、814) を 取り 除い た 後に 、 前 記 細 長い フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) に 対し て 、 
熱 膨張 に よっ て 発生 する 慣性 及び 長 さ の 変化 を 補償 する よう に 厚み が 調整 され る Si O, 
の 周 部 シェ ル を 前 記 細 長 材 ( 1 ) の 全 周 に 形成 する よう に 構成 する 熱処理 が 行わ れる 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 方 法 。 

[ 請求 項 7 】 

微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) で あっ て 


平行 な 上 側面 ( 2) 二 下 侧面 (3 ) を 有 し 、 

前 記 上 側面 (2 ) に 隣接 し て お り 前 記 上 側面 (2 ) か ら テ ー パ ー 状 に 薄く され た 第 1 の 
周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) を 第 1 の 高 さ (日 1 ) に わた っ て 有 し 、 

当該 フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1) は 、 前 記 上 側面 (2 ) か ら 離 れ て お り 前 記 下 側面 (3 
) に 隣接 し て お り 前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 (4 ) か ら 逆 テー パー 状 に 厚く され た 第 2 の 周 
部 エッ ジ 面 ( 5) EBL. 

前 記 上 側面 ( 1 ) と 前 記 下 側面 (3 ) は 、 前 記 微 細 加工 可能 な 材料 の 同じ 単 層 (10) 
の 一 部 を 形成 する 。 
こと を 特徴 と する フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 

【 请 求 项 8 ] 

前 記 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 ( 5) は 、 前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) と 前 記 下 側面 (3) 
の 両方 に 隣接 し て いる 
こと を 特徴 と する 請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 

【 請求 項 9】 

前 記 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 ( 5) は 、 少 な く と も 、 前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1) の う 
ちの 前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) から 離れ た 一 部 上 に ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 

[ 請求 項 1 О] 

前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) と 前 記 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 ( 5) は 、 前 記 上 側面 (2) 
記 下 側面 ( 3 ) か ら 等 距離 で ある 正中 面 ( PM) に 対し て 対称 で ある 
を 特徴 と する 請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) 。 
求 項 1 1 】 
記 微 細 加工 可能 な 材料 の 前 記 同 じ 単 層 (10) は 、 ケ イ 素 、 水 晶 、DLC、 サ ファ イ 
ア 、 ル ビー 又は ダイ ヤ モ ン ド で 作ら れ て いる 
こと を 特徴 と する 請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) 。 

【 請求 項 1 2] 

当該 フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) の 全 周 面 は 、 微 細 加 工 可能 な 材料 の 酸化 物 の 薄い 層 ( 
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90) の 面 で あり 、 

前 記 薄 い 層 (90) に は 、 前 記 上 側面 (2 ) と 前 記 下 側面 (3 ) に よっ て 境界 が 定め ら 
れる 上 側 層 ( 20) と 下 側 層 (30) が それ ぞ れ 形成 され 、 

前 記 薄 い 層 (90) の 厚み は 、5.0wm 未 満 で ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) 。 

【 请 求 项 1 3] 

微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) で あっ て 


平行 な 上 側面 ( 2 ) と 下 側 面 ( 3 ) EBL. 

前 記 上 側面 (2 ) に 隣接 し て お り 前 記 上 側面 ( 2 ) か ら テ ー パ ー 状 に 薄く され た 第 1 の 
周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) を 第 1 の 高 さ (日 1 ) に わた っ て 有 し 、 

当該 フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) は 、 前 記 上 側面 (2 ) か ら 離 れ て お り 前 記 下 側面 ( 3 
) に 隣接 し て お り 前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4) か ら 逆 テー パー 状 に 厚く され た 第 2 OD 
部 エッ ジ 面 ( 5) を 有 し 、 

前 記 上 側面 ( 2 ) と 前 記 下 側面 (3 ) は それ ぞ れ 、 同 じ 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 2 
つの 異な る 層 で ある 上 側 層 (20) と 下 側 層 (30) の 一 部 で あり 、 

前 記 上 側 層 ( 20) と 前 記 下 側 層 (30) の 間 に 、 前 記 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 と は 
異な る 第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 又は 前 記 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 酸化 物 で 作ら れ た 
少な く と も 1 つの 中 間 層 (6 0) が 延 在 し て お り 、 

前 記 上 側 層 ( 20) と 前 記 下 側 層 (30) の 間 に 、 微 細 加 工 可 能 な 材料 に よっ て 作ら れ 
又は 前 記 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 形成 され た 少な く と も 1 つの 層 (80) を 有 
する 微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た コア (70) が 延 在 し て お り 、 

前 記 コ ア ( 7 0 ) と 前 記 上 側 層 (20) の 間 の 接合 部 、 及 び 前 記 コ ア (7 0 ) と 前 記 下 
側 層 ( 30) の 間 の 接合 部 に お いて 、 前 記 第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 の 少な く と も 1 つの 
前 記 中間 飛 ( 60) が 延 在 し て いる 
と を 特徴 と する フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 
請求 項 1 4] 

前 記 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 ( 4 ) と 前 記 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 ( 5 ) は 、 前 記 上 側面 (2) 
記 下 側面 (3 ) か ら 等 距離 で ある 正中 面 (PM) に 対し て 対称 で ある 

を 特徴 と する 請求 項 1 3 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1), 

求 項 1 5) 

記 上 側面 ( 2 ) と 前 記 下 側面 (3 ) は それ ぞ れ 、 ケ イ 素 、 水 晶 、DLC、 サ ファ イア 
、 ル ビ 一 又は ダイ ヤ モ ン ド で ある 同じ 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 層 ( 10、20、30 
) の 一 部 で ある 

こと を 特徴 と する 請求 項 1 3 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 

[ 請求 項 1 6] 

前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1 ) の 全 周 面 は 、 微 細 加 工 可 能 な 材料 の 酸化 物 の 薄い 層 ( 
) の 面 で あり 、 

記 薄 い 層 (90) に は 、 前 記 上 側面 (2 ) と 前 記 下 側面 (3 ) に よっ て 境界 が 定め ら 
上 側 層 ( 2 0) & FRB( 30) が それ ぞ れ 形成 され 、 

記 薄 い 層 (90) の 厚み は 、5. O wm 未満 で ある 

と を 特徴 と する 請求 項 13 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) 。 

【 請求 項 1 7] 

請求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) を 複数 有する 計時 器用 の フレ キシ ブル な 
ピボット ( 100) で あっ て 、 

複数 の 前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1 ) は 一 緒 に 、 当 該 フ レキ シブ ル な ピボット (1 0 
0) の 回 転 軸 (D) を 定め る 
こと を 特徴 と する フレ キシ ブル な ピボット (100) 。 

[ 請求 項 1 8] 
請求 項 1 3 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 ( 1 ) を 複数 有する 計時 器用 の フレ キシ ブル 


um 
= 


m (4 


— (ч {ү 
m uvm 


о 
qn 


+ 
шщ ON що 


(4 


10 


20 


30 


40 


50 


(5) JP 2018-84577 A 2018. 5. 31 


な ビ ピボット (1 00) で あっ て 、 

複数 の 前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1 ) は 一 緒 に 、 前 記 フ レキ シブ ル な ピボット (1 0 
О) の 回 転 軸 (D) を 定め る 
こと を 特徴 と する フレ キシ ブル な ピボット (1007) 。 

【 請求 項 1 9] 

記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1 ) は すべ て 、 同 じ 断 面 を 有する 

を 特徴 と する 請求 項 1 7 又は 1 8 に 記載 の フレ キシ ブル な ピボット (100) 。 
求 項 2 0] 

該 フ レキ シブ ル な ビ ピボット (100) は 、 少 な く と も 2 つの フレ キシ ブル な 細長 材 ( 
を 有 し 、 

前 記 少な く と も 2 つの フレ キシ ブル な 細長 材 (1 ) は 一 緒 に 、 同 じ 平 面 内 に お いて 又は 
前 記 細 長 材 が 平行 で あり 離れ て いる と き に は 同じ 平面 上 へ の 射影 に お いて 、 当 該 フ レキ シ 
ブル な ピボット ( 1 00) の 前 記 回 転 軸 (D) を 定め る 交差 点 を 定め る 

こと を 特徴 と する 請求 項 1 7 又は 1 8 に 記載 の フレ キシ ブル な ピボット (100) 。 

[ 請求 項 2 1] 

前 記 フ レキ シブ ル な ビ ピボット (100) は 、 固 定 構造 (110) と 、 及 び 前 記 フ レキ シ 
ブル な 細長 材 ( 1 ) に よっ て 互い に 接続 され る 少な く と も 1 つの 慣性 要素 (120) と を 
al, 

前 記 慣 性 要素 (120) の 慣性 中 心 は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ビ ピボット (100) OR 


- 
a 


~ ER m 


軸 (D) に て アラ イメ ント 状態 で ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 7 又は 1 8 に 記載 の フレ キシ ブル な ビ ピボット (100) 。 
[ 请 求 项 2 2 ] 
当該 フレ キシ ブル な ピボット (100) が 備え る 前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 ( 1 ) は 、 
スト レー ト な フレ キシ ブル な 細長 材 で ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 7 又は 1 8 に 記載 の フレ キシ ブル な ビ ピボット (1007)。 
[ 請求 項 2 3 ] 


請求 項 1 7 に 記載 の フレ キシ ブル な ピボット (100) を 少な く と も 1 2 了 ?2 有 才 吾 计时 器 
用 共振 器 ( 200) で あっ て 、 

前 記 フ レキ シブ ル な ピボット (1100) は 、 固 定 構造 (1 10) と 、 及 び 前 記 フ レキ シ 
ブル な 細長 材 ( 1 ) に よっ て 互い に 接続 され る 少な く と も 1 つの 慣性 要素 (120) と を 
al, 

前 記 慣 性 要素 (120) の 慣性 中 心 は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ビ ピボット (100) OR 
HCD) に て アラ イメ ント 状態 に あり 、 

前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 (1 ) は 、 前 記 慣 性 要素 (1 20) を 中 立 位置 に 弾性 的 に 戻 
す よ うに 構成 し て いる 

こと を 特徴 と する 共振 器 ( 200), 

[ 請求 項 2 4) 

請求 項 1 8 に 記載 の フレ キシ ブル な ピボット (100) を 少な く と も 1 DAFO B 
用 共振 器 ( 200) で あっ て 、 

前 記 フ レキ シブ ル な ビ ピボット (100) は 、 固 定 構造 (110) と 、 及 び 前 記 フ レキ シ 
ブル な 細長 材 ( 1 ) に よっ て 互い に 接続 され る 少な く と も 1 つの 慣性 要素 ( 1 20) と を 
AL. 

前 記 慣 性 要素 (1 20) の 慣性 中 心 は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ピボット (100) の 回 転 
HCD) に て アラ イメ ント 状態 と な っ て お り 、 

前 記 フ レキ シブ ル な 細長 材 (1 ) は 、 前 記 慣 性 要素 (120) を 中 立 位置 に 弾性 的 に 戻 
す よ うに 構成 し て いる 
こと を 特徴 と する 共振 器 ( 200) 。 

【 請求 項 2 5 
請求 項 2 3 又は 2 4 に 記載 の 共振 器 ( 200) を 少な く と も 1 つ 有 する 
と を 特徴 と する 計時 器用 ムー ブ メ ント (300) 。 
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[ 请 求 项 26] 

請求 項 2 3 又は 2 4 に 記載 の 共振 器 ( 200) を 少な く と も 1 つ 有 する 

と を 特徴 と する 腕時計 。 

発明 の 詳細 な 説明 】 

技術 分 野 】 

0001] 

AKA. 微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の 少な く と も 1 つの 細長 い フ 
レキ シブ ル な 細長 材 を 製造 する 方 法 に 関す る 。 

前 記 細長 材 は 、 平 行 な 上 側面 と 下 側面 を 有 し 、 

当該 方 法 は 、 少 な く と も 、 

微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ 平 行 な 上 側面 と 下 側面 を 有する 少な く と も 1 つの 基 
材 ウ ェ ハ ー を 用 意 す る ステ ッ プ と 、 

単 一 の 基 材 ウェ ハー で 、 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 し 、 又 は 複数 の 前 記 基 材 ウ ェ ハ ー 
を 接合 する ステ ッ プ と 、 

少な く と も 1 つの 上 側 ウ ィ ン ド ウ が ある 第 1 の 上 側 マ スク を 前 記 プ レー ト の 上 側面 に 添 
えて 、 少 な く と も 1 つの 下 側 ウィ ンド ウ が ある 第 2 の 下 側 マス ク を 前 記 プ レー ト の 下 側 面 
に 添え る ステ ッ プ と 、 

上 側 ウ ィ ン ド ウ に お いて の それ ぞ れ に お いて 上 側 か ら テ ー パ ー 状 に 薄く され 、 そ し て 、 
前 記 下 側 ウ ィ ン ド ウ の それ ぞ れ に お いて 下 側 か ら 逆 テー パー 状 に 厚く され る よう に 、 前 記 
必要 な 厚み より も 小さ い エ ッ チ ング 深 さ まで 前 記 プ レー ト を エッ チン グ す る ステ ッ プ と 、 

前 記 第 1 の 上 側 マ スク と 前 記 第 2 の 下 側 マ スク を 取り 除く ステ ッ プ と 
を 有する 。 

[0002] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 微 細 加 工 可 能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の フレ キシ ブル な 細 
長 材 で あっ て 、 平 行 な 上 側面 と 下 側面 を 有 し 、 前 記 上 側面 に 隣接 し て お り 前 記 上 側面 か ら 
テー パー 状 に 薄く され た 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 を 第 1 の 高 さ に わた っ て 有する も の に 関す る 
[0003] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よ 
ボッ ト に 関す る 。 

[0004] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な ビ ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 
器用 共振 器 に 関す る 。 
[0005] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 を 少な か な く と も 1 つ 及 び ノ 又は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な ビ ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 ムー ブ メ ント に 関す る 。 
[0006] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 を 少な か なく と も 1 つ 及 び / グ 又は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 腕時計 に 関す る 。 

[0007] 

本 発明 は 、 ガ イド 機能 及び / 文 は 弾性 戻し 機能 の た め に フレ キシ ブル な 弾性 細長 材 を 組 
み 入 れ た 計時 器用 機構 の 分 野 、 特 に 、 フ レキ シブ ル な ビ ピボット デバ イス と 共振 器 の 分 野 に 
関す る 。 

[ 背景 技術 】 
[0008] 

フレ キシ ブル な 細長 材 を 備え る ピボット を バラ ンス の よう な 慣性 要素 と 組み 合わ せる こ 
と に よっ て 、 姿 勢 に 依存 せ ず 、 品 質 が 非常 に 高い 、 計 時 器用 の 等 時 性 の 共振 器 を 作る こと 
が で きる 。 

[0009] 
この よう な フレ キシ ブル な 細長 材 を 備え た ピボット が ケイ 素 で 作ら れ て いる 場合 、 ア ス 
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ペク ト 比 が エッ チン グ 技 術 に よっ て 制限 され る 。 
[0010] 

フレ キシ ブル な ピボット 軸受 を 用 いる こと に よっ て 、 伝 統 的 な バラ ンス の 接触 ピボット 
及び 弾性 戻し バラ ンス ば ね を 用 い ず に すむ 。 こ の こと に は 、 ピ ボッ ト 摩 擦 を な くす こと が 
で きる と いう 利点 が あり 、 共 振 器 の QG を 相当 に 大 きく する こと が で きる 。 し か し 、 フ レキ 
シブ ル な ピボット 軸 受 は 、 以下 の 特徴 を 有する こと が 知ら れ て いる 。 

ー 瞬間 的 な 回 転 軸 の 寄生 運動 を 行い 、 こ の こと に よっ て 、 共 振 器 の 動作 が 重力 場 に お け 
る その 姿勢 の 影響 を 大 きく 受け る よう に な る 。 

— 弾性 戻し トル ク が 非線形 的 で あり 、 こ の こと に よっ て 、 共 振 器 の 等 時 性 が 失わ れる 。 
具体 的 に は 、 振 動 数 が 発振 の 振幅 に 依存 する 。 

ー 最大 の 角度 的 な 偏 位 が 低い ( 15--20% の オー ダー) 。 

— 面 衝撃 性 が 劣る 。 

[0011] 

CSEM に よる 欧州 特許 出願 ヒ EP2911012A1 は 、 こ の よう な 交差 する 細長 材 を 
用 いる フレ キシ ブル な ピボット に つい て 記載 し て いる 。 こ れ は 、W H Wttrick に よる 文 
MT Aeronautical Quarterly 11 (1951)」 に 記載 され て いる 原理 を 適用 し て お り 、 細 長 材 
の 交差 点 は 、 細 長 材 の 長 さ の 1 / 8 (又は 7 78) の 位置 に 位置 し て お り 、 こ の こと に よ 
っ て 、 特 に 、 姿勢 の 影響 が 小さ く な る 。 

[0012] 

ЖЖ, The Swatch Group Research & Development Ltd に よる 欧州 特許 出願 EP 1 4 1 
99039.0 も 、Wttrick ピ ボッ ト タ イ プ の 2 つの 交差 する 細長 材 を 備え た 共振 器 に つ 
いて 記載 し て いる 。 こ れ ら の 2 つの 交差 する 細長 材 は 、 平 行 な 平面 内 に て 位置 し て お り 、 
これ ら の 平面 の 一 方 の 上 へ の 射影 に お ける それ ら の 細長 材 の 交差 点 は 、 慣 性 要素 の 回 転 軸 
に 対応 し て いる 。 こ の 共振 器 の 2 つの 細長 材 は 、72 “の 特定 の 角度 を 形成 し て お り 、 こ 
の こと に よっ て 、 弾 性 戻し 力 の 線形 性 が 最適 化 さ れ 、 結 果 的 に 、 完 全 な 弾性 材料 で 作ら れ 
て いる こと 、 す な わ ち 、 材 料 の 応力 が 変形 の 際 に 完全 に 線形 的 に 依存 する こと 、 を 前 提 と 
し て 、 所 与 の 角度 的 な 振幅 の 範囲 に お いて 共振 器 が 等 時 性 を 備え る 。 こ の 特定 の 構成 に よ 
っ て 、 弾 性 戻し 力 の 線形 性 を 最適 化し 、 そ し て 結果 的 に 、 姿 勢 の 影響 を 受け る こと と 等 時 
性 が 悪く な る こと の 課題 を 同時 に 解決 する こと が で きる 。 

[0013] 

The Swatch Group Research & Development Ltd に よる 欧州 特許 出願 EP161550 
39. 7 は 、 単 結晶 ケイ 素 に よっ て 容易 に 作る こと が で きる 、 二 次 元 的 な 、 す な わ ち 、1 
つの 平面 内 に て 形成 され た 、 フ レキ シブ ル な ビ ピボット 軸受 に つい て 記載 し て いる 。 こ の 材 
料 は 、 計 時 器 で 用 いら れる 寸法 構成 に お いて 共振 器 を 作る た め に 多く の 利点 が ある 。 特に 
、 優 れ た 弾性 特性 、 フ ォ ト リソグラフィ ーー 技術 を 用 いて の 正確 な 成形 、 そ し て 、 酸 化 層 に 
よっ て 温度 補償 を 行う こと が で きる こと で ある 。 し か し 、 ケ イ 素 に は 、 脆 く て 衝撃 の 影響 
を 受け や すい と いう 課題 が ある 。 こ の 文献 は 、 共 振 器 が 等 時 性 を 備え る こと と 姿勢 に 依存 
し な いよ うに する こと を 同時 に 実現 する 別 の 幾何 学 的 構成 を 提案 し て いる 。 し か も 、 す べ 
て の 細長 材 が 同じ 平面 内 に ある た め に 、 単 一 の ケイ 素 層 に て 作る こと が で きる と いう 利点 
が ある 。 

[0014] 

CI TI ZEN HOLDINGS CO LTD に よる 日 本 国 特許 出願 JP2016133494A は 、2 倍 
の 高 さ の ば ね を 製造 する 方 法 に つい て 記載 し て いる 。 

[0015] 

CSEM に よる スイ ス 特 許 出願 CH709291A2 は 、Wttrick タ イプ の 交差 する フ 
レキ シブ ル な 細長 材 の 構成 に つい て 記載 し て いる 。 そ の 2 つの フレ キシ ブル な 細長 材 は 、 
サポ ー ト 要素 と バラ ンス を 接続 し て お り 、 こ の バラ ンス に 戻し トル ク を 与え る こと が で き 

当該 発振 器 の 平面 に 垂直 な 第 1 の 平面 内 に て 、 第 1 の 細長 材 が 配置 され 、 当 該 発 振 器 の 
平面 に 垂直 で あり 第 1 の 平面 と 交わ る 第 2 の 平面 に て 、 第 2 の 細長 材 が 配置 され 、 発振器 
の 幾何 学 的 な 振動 軸 は 、 第 1 の 平面 と 第 2 の 平面 と の 交わ り に よっ て 定め られ 、 こ の 幾何 
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学 的 な 振動 軸 に て 第 1 の 細長 材 と 第 2 の 細長 材 が それ ら の それ ぞ れ の 長 さ の 7 8 四 位 置 
に て 交差 し て いる 。 

【 発明 の 概要 】 

【 発明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0016] 

微細 加工 可能 な 材料 、 特 に 、 ケ イ 素 又は 類似 の 材料 、 に よっ て 作ら れ た 細長 材 を 備え た 
既知 の フレ キシ ブル な ピボット の いく つか の 課題 を 同時 に 解決 する た め に 、 本 発明 は 、 フ 
レキ シブ ル な 細長 材 の アス ペク ト 比 を 2 倍 以 上 大 きく し て 、 以 下 の よ うに する こと を 提案 
する も の で ある 。 
一 ピボット の 最大 の 角度 的 な 偏 位 を 増加 させ る 。 
ー ピボット の 面 衝撃 性 を 改善 させ る 。 
- 特に 、 回 転 軸 の 方 向 に お ける 、 ピ ボッ ト の 面 外 の スチ フネ ス を 改善 する 。 
[0017] 

計時 器用 共振 器 に お いて 用 いら れる フレ キシ ブル な 細長 材 の ピボット は 、 ヤ ング 牽 の 熱 
係数 を 調整 する こと が で きる 材料 、 例 えば 、 ケ イ 素 及び 水晶 、 に よっ て 作ら れ て いる と い 
う 利 点 が ある 。 

[0018] 

ケイ 素 の 場合 に は 、 デ ィ ー プ エッ チン グ 機 械 加工 技術 に よっ て 、 典 型 的 に は 20 未 満 で 
あり 最大 3 0 で ある アス ペク ト 比 RA(RA ニ HH ンプ し L し と し て 定め られ 、 こ こ で 、 昌 は 、 細 
長 材 が フレ キシ ブル な ビ ピボット に お いて 用 いら れる 場合 に 本 質 的 に 回 転 軸 の 方 向 で ある 面 
外 の 方 向 の 細長 材 の 高 さ で あり 、L は 、 細 長 材 の 平均 幅 で ある ) を 有する 細長 材 を 得る こ 
と が で きる 。 

[0019] 

上 記 の 点 を 最適 化す る た め に 、 こ の アス ペク ト 比 を 大 きく する こと が 有利 で ある 。 実 際 
に 、 ア スペ クト 比 を 大 きく する こと に よっ て 、 以 下 の こ と が 実現 する 。 

ピボット の 最大 の 角度 的 な が トラ ベル を 大 きく する こと が で きる 。 実 際 に 、 薄 く 高 さ が 

高い 細長 材 を 製造 する こと に よっ て 最大 応力 が 低下 する こと が 当 業 者 に 広く 知ら れ て いる 


- ピボット の 耐 衝撃 性 を 向上 させ る こと が で きる 。 実 際 に 、 薄 く 高 さ が 高 い 細長 材 は 、 
同じ 断面 積 に 対す る 曲げ 剛性 が 大 きい 。 こ の こと に よっ て 、 衝撃 に 起因 する こと が ある あ 
ら ゆ る 牽引 圧縮 力 に 対す る 細長 材 の 耐 損傷 性 を 向上 させ る 。 
ー ピボット の 面 外 の スチ フネ ス を 改善 させ る こと が で きる 。 実 際 に 、 面 内 スチ フネ ス に 
対す る 面 外 スチ フネ ス の 比 は 、R AS に 比例 する 。 こ の よう に スチ フネ ス を 改善 させ る こ 
と は 、 軸 方 向 に お ける 位置 に 敏感 な エス ケー プ と 共振 器 が 相互 作用 し な けれ ば な ら な い 一 
部 の 状況 に お いて 望ま し い 場 合 が ある 。 
課題 を 解決 する た め の 手 段 】 

[0020] 

この た め に 、 本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 細長 い フ レキ シブ ル な 細長 材 を 製造 する 方 法 
に 関す る 。 

[0021] 

本 発明 は 、 請 求 項 7 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 に 関す る 。 

[0022] 

本 発明 は 、 請 求 項 1 3 に 記載 の フレ キシ ブル な 細長 材 に 関す る 。 

[0023] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な 細長 材 を 複数 有する フレ キシ ブル な ピ 
ボッ ト に 関す る 。 

[0024] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 
器用 共振 器 に 関す る 。 

[0025] 
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本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 を 少な く と も 1 つ 及 び / グ 又は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 ムー ブ メ ント に 関す る 。 
[0026] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 を 少な く と も 1 つ 及 び グ 又は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な ピボット を 少な く と も 1 つ 有 する 腕時計 に 関す る 。 

[0027] 

添付 図面 を 参照 し な が ら 下 記 の 詳細 な 説明 を 読む こと で 、 本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 を 

理解 する こと が で きる で あろ う 。 

【 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0028] 

【 図 1 】 共 面 の 細長 材 の セッ ト に よっ て 国定 構造 に 対し て 懸架 され た 慣性 要素 を 有する 計 
時 器用 共振 機構 に つい て の 概略 斜視 図 で ある 。 こ の 共 面 の 細長 材 の セッ ト は 、 慣 性 要素 の 
慣性 中 心 と アラ イメ ント 状態 で ある 回 転 軸 の まわ り の バラ ンス の ガイ ド 及 び ピ ボッ ト 戻し 
の 両方 を 行う 。 

【 図 2 】 対 どう し が アラ イメ ント 状態 で ある 4 つの 細長 材 の 方 向 が 交差 する 点 に 回 転 軸 が 
ある よう な 図 1 の 機構 の 中 心 部 の 平面 図 で ある 。 

(ЕЗІ エッ チン グ プ ロ セス に よっ て 形成 し た テー パー 状 の 周 部 面 を 備え る 微細 加工 可能 
な 材料 に よっ て 作ら れ た 従来 技術 の 細長 材 の 概略 断面 図 で ある 。 

【 図 4 】 図 4 て 10 は 、 図 3 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に し た が っ て 作ら れ た 細長 材 の 断面 
を 示し て いる 図 で ある 。 図 4 は 、 酸 化物 層 に よっ て 分 離さ れる 2 つの ケイ 素 の レベ ル に よ 
っ て 形成 され た ブラ ンク ( SOIL ウェ ハー) に よっ て 作ら れ た 細長 材 を 示し て お り 、 細 長 
材 の エッ チン グ が 、 上 側 か ら 上 側 層 に 、 そ し て 、 下 側 か ら 下 側 レ ベル に 対し て 行わ れる 。 
[ M5] 図 4 と 同様 な 図 で あり 、 上 側 部 分 と 下 側 部 分 が 連続 的 な 領域 に お いて 、 例 えば 、 
取付 端 に お いて 、 接合 され る よう な 細長 材 に 関し 、 酸 化物 が 取り 除 か れ て 、 細 長 材 の フレ 
キシ ブル な 部 分 が 2 つの 部 分 に 分 離さ れ て いる が 、 取 り 付 け 部 は 接合 され 続け る 。 

[ 図 6 】 図 3 の ケイ 素 層 より も 2 倍 厚 い 単 一 の ケイ 素 層 を エッ チン グ す る こと に よっ て 得 
られ た 細長 材 に 関し 、 図 4 及び 5 に お ける よう に 、 半 分 が 頂上 か ら 半 分 が 底部 か ら エ ッ チ 
ング が 行わ れる 。 

[57] 酸化 ケイ 素 層 に よっ て 分 離さ れる いく つか の ケイ 素 層 が 接合 され た 複合 体 か ら 得 
られ た より 複雑 な 細長 材 の 変形 態様 を 示し て いる 。 

【 8] 図 4 に 示さ れ た も の と 同様 な 細長 材 を 示し て いる が 、 こ れ ら の 細長 材 が 温度 変動 
の 影響 を 受け な いよ うに する た め に 、 細 長 材 の 全 周 部 に わた っ て 酸化 ケイ 素 の 表面 層 が あ 
る 。 

【 図 9 】 図 5 に 示さ れ た も の と 同様 な 細長 材 を 示し て いる が 、 こ れ ら の 細長 材 が 温度 変動 
の 影響 を 受け な いよ うに する た め に 、 細 長 材 の 全 周 部 に わた っ て 酸化 ケイ 素 の 表面 層 が あ 
Do 

[ M1 0] 図 6 に 示さ れ た も の と 同様 な 細長 材 を 示し て いる が 、 こ れ ら の 細長 材 が 温度 変 
動 の 影響 を 受け な いよ うに する た め に 、 細 長 材 の 全 周 部 に わた っ て 酸化 ケイ 素 の 表面 層 が 
HS. 

[ B11) 請求 項 5 に 記載 の 細長 材 、 すなわち 、 図 9 に 示し て いる 細長 材 の 斜視 図 で ある 


【 12] 従来 技術 に し た が う 製 造 プ ロ セ ス に お いて フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た 
め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 概略 断面 図 で ある 。 

[E13] 従来 技術 に し た が う 製 造 プ ロ セ ス に お いて フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た 
め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 概略 断面 図 で ある 。 

【 図 14】 従来 技術 に し た が う 製 造 プ ロ セ ス に お いて フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た 
め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 概略 断面 図 で ある 。 

1 図 15】 図 1 2 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 
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【 M1 6】 図 13 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 

【 図 17】 図 14 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 

【 図 18】 図 15 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 2 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 

【 図 19】 図 16 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 2 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 

【 図 20】 図 17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 2 の 変形 態様 に お ける アス ペク 
ト 比 が 大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つ の 順次 的 な か ステッ プ の うち の 1 
つ を 示し て いる 。 

【 21] 図 15~ー17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

【 図 22 】 図 15<17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

【 図 23】 図 15~ て 17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

【 図 44 】 図 15~ー17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

【 図 25j】 図 15-ー17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

【 図 26】 図 15~ー17 と 同様 な 形態 で 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 
変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 
中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ の うち の 1 つ を 示し て いる 。 

[ 27] 異な る 平面 に 配置 され た 前 記 細 長 材 を 2 つ 有 する 共振 器 の 平面 図 で ある 。 こ れ 
ら の 細長 材 は 、 前 記 平 面 の 1 つの 上 へ の 射影 に お いて 、 慣 性 要素 の 回 転 軸 に お いて 互い に 
交差 し 、 こ れ ら の 細長 材 の 慣性 中 心 は 、 こ の 軸 上 に 位置 し て いる 。 

【 28] 前 記 共 振 器 を 有する 計時 器用 ムー ブ メ ント を 有する 腕時計 を 示し て いる ブロ ッ 
ク 図 で あり 、 前 記 共 振 器 は 、 本 発明 に 係る 細長 材 を 有する フレ キシ ブル な ビ ピボット を 備え 
る 共振 器 を 有する 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0029] 

本 発明 は 、 既 存 の フレ キシ ブル な 細長 材 よ り も 特性 が 改善 され た 、 ピ ボッ ト 、 共 振 器 、 
エス ケー プ 機 構 の よう な 計時 器用 機構 用 の フレ キシ ブル な 細長 材 の 開発 に 関す る 。 BK, 
本 発明 は 、 従来 技術 の 細長 材 の アス ペク ト 比 より も は る か に 大 きい アス ペク ト 比 を 有する 
フレ キシ ブル な 弾性 細長 材 を 得 よ うと する も の で ある 。 

[0030] 

本 発明 に 係る フレ キシ ブル な 細長 材 は 、 単 二 レ ベル の 構造 と 、 い くつ か の 平行 な レベ ル 

を 実装 する より 複雑 な 構造 と の 両方 に お いて 、 使 用 可能 で ある は ず で ある 。 
[0031] 
図 1 は 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な 細長 材 を 有する フレ キシ ブル な ピボット を 介し て 
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慣性 要素 が 固定 され た 固定 構造 を 有する 、 単 二 レ ベル の フレ キシ ブル な ピボット を 備え た 
共振 器 を 示し て いる 。 
[0032] 

FEBLUT, 基礎 的 な 細長 材 に 対し て 単純 に 適用 し た 例 に つい て 、 本 発明 を 説明 する 。 
この 細長 材 は 、 特 に 、 細 長い 細長 材 で ある が 、 こ れ に 限定 され な い 。 ま た 、 本 発明 の 特徴 
を 、 よ り 複 雑 な 構造 に も 適用 可能 で あり 、 人 微細 加工 可能 な 材料 、 ケ イ 素 な ど で 作 られ た 一 
体 化 さ れ た 要素 に 適用 可能 で ある 。 

[0033] 

図 2 は 、 前 記 の よう な ーー 体 化 さ れ た 要素 を 備え る 図 1 の 構造 の 詳細 を 示し て お り 、 こ れ 
は 、 特 に 、1 つの レベ ル に ある こと が で きる フレ キシ ブル な ビ ピボット を 形成 し て いる 。 1 
つの レベ ル に ある の は 、 含 まれ る すべ て の 細長 材 が 同じ 平面 内 に ある か ら で あ る 。 
[0034] 

МЗ, 従来 技術 の フレ キシ ブル な 細長 材 を 示し て いる 。 こ れ は 、 特 に 、 前 記 の よう な 
フレ キシ ブル な ピボット を 形成 する た め に 用 いる こと が で きる 。 こ の 細長 材 は 、1 DOL 
ベル に ある 微細 加工 可能 な 材料 、 特 に 、 ケ イ 素 、 で 製造 され る 。 通常 、 こ の 細長 材 1 は 、 
上 側面 2 と 下 側面 3 で ある 2 つの 平行 な 面 の 間 に 延 在 し て いる 。 こ れ ら の 面 ど うし は 、 細 
長 材 を 製造 する た め に 用 いら れる 原料 、 通 常 、 ケ イ 素 ウェ ハー な ど 、 を 製造 する 方 法 に 起 
因 し て 、 平 行 に な る 。 本 発明 に 係る 細長 材 の 変形 態様 の 1 つ ( 図示 せ ず ) に お いて は 、 当 
然 、 上 側面 と 下 側面 が 平行 で な か っ た り 、 異 な る 六 何 学 的 構成 で あっ た り し て いて も よい 
。 НЕМІ の 側面 の 傾き は 、 用 いら れる ディ ー プ エッ チン グ プ ロ セス に 依存 する も の で あ 
り 、 ス ケー ル が 正しい よう に 示し て は いな い 。 実 際 に 、 ア スペ クト 比 に 依存 し て 、 テ ー パ 
一 角 は 、1 " の オー ダー で ある べき で ある 。 ア スペ クト 比 RA= ニ HL は 、 エ ッ チ ング 技 
術 に よっ て 制約 を 受け る 。 

[0035] 

本 発明 は 、 同 じ 帆 し に 対し て 現在 の 高 さ より も 高 さ H が は る か に 大 きい よう な フレ キシ 
ブル な 細長 材 の 幾何 学 的 構成 を 作る こと を 伴う 。 こ れ は 、 特 に 、 図 4 ~10 に 示す よう に 
、 細 長 材 の アス ペク ト 比 を 2 倍 大 きく する た め に 2 つの レベ ル が ある ケイ 素 ウ ェ ハ ー で あ 
る 
[0036] 

の よう に 、 本 発明 は 、 微 細 加 工 可 能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の 前 記 の よう な 
フレ キシ ブル な 細長 材 1 を 改善 する こと に 関す る 。 フ レキ シブ ル な 細長 材 1 は 、 平 行 な 上 
側面 2 と 下 側面 3 を 有 し 、 上 側面 2 に 隣接 し て お り 上 側面 2 か ら テ ー パ ー 状 に 薄く な っ て 
いる 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 を 第 1 ОВЗЕН1 に わた っ て 有する 。 

[0037] 

この た め に 、 本 発明 に よる と 、 フ レキ シブ ル な 細長 材 1 は 、 上 側面 2 か ら 離 れ て お り 下 
側面 3 に 隣接 し て お り 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 か ら 逆 テー パー 状 に 厚く な っ て いる 第 2 OF 
部 エッ ジ 面 5 を 有する 。 

[0038] 

この 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 5 は 、 高 さ H 2 に わた っ て 延 在 し て いる 。 特定 の アプ リ ケ ー シ 
ョ ン に お いて は 、H2=H1 で ある 。 な お 、 こ れ に 限定 され な い 。 

[0039] 

特に 、 図 6 及び 1 0 の 変形 態様 に 示す よう に 、 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 5 は 、 第 1 の 周 部 エ 
ッ ジ 面 4 と 下 側面 3 の 両方 と 隣接 し て いる 。 

[0040] 

特に 、 図 4 5, 、7 、8 及 び 9 の 変形 態様 に 示す よう に 、 第 2 の 周 部 エッ ジ 面 5 は 、 フ 
レキ シブ ル な 細長 材 1 の 少な く と も 一 部 に お いて 、 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 か ら 離 れ て いる 


MN O° 


[0041] 
本 発明 に よる と 、 図 5 6, ЭЖОТОФЕ ЖЕ ЖУК, 、 上 侧面 2 之 下 侧面 3 
は 、 微 細 加 工 可能 な 材料 の 同じ 単 一 の レベ ル 1 0 の 一 部 で ある 。 
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[0042] 

代替 態様 に お いて 、 図 4 、7 及び 8 の 変形 態様 に 示す よう に 、 上 側面 2 と 下 側 面 3 は そ 
れ ぞ れ 、 上 側 層 20 と 下 側 層 30 の 一 部 で ある 。 上 側 層 20 と 下 側 層 30 は 、 同 じ 第 1 の 
微細 加工 可能 な 材料 の 2 つの 異な る 層 で あり 、 こ れ ら の 層 の 間 に 、 第 1 の 微細 加工 可能 な 
材料 と は 異な る 第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 の 少な く と も 1 つの 中 間 層 60 が 延 在 し て いる 
[0043] 

HE, M4 及び 7 に 示す よう に 、 上 側 層 20 と 下 側 層 30 の 間 に 、 少 な く と も 1 DOM 
細 加 工 可能 な 材料 の 層 80 を 有する 微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た コア 7 0 が 延 在 
し て お り 、 異 な る 第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 の 少な く と も 1 つの 中 間 層 6 0 が 、 一 方 で は 
、 コ ア 7 0 と 上 側 層 20 の 間 の 接合 部 、 そ し て 他方 で は 、 コ ア 70 と 下 側 層 30 の 間 の 接 
合 部 に て 、 延 在 し て いる 。 こ の よう に し て 、H1 二 日 2 の 合計 より も は る か に 大 き な 合 計 
厚み HO を 有する 多層 の 細長 材 1 を 形成 する こと が で きる 。 

[0044] 

図 4 の 特定 の 実施 形態 に お いて 、 こ の コア 7 0 に は 、1 つの 層 80 の み が あ る 。 
[0045] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 少 な く と も 1 つの 層 80 は 、 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 層 
で ある 。 

[0046] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 異 な る 第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 は 、 第 1 の 微細 加工 可能 な 
材料 の 酸化 物 で ある 。 只 体 的 に は 、 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 が ケイ 素 Si で ある 場合 、 
第 2 の 微細 加工 可能 な 材料 は 、 二 酸化 ケイ 素 Si O 。 で ある 。 

[0047] 

M4 ~1 0 に 示す 特定 の 実施 形態 に お いて 、 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 と 第 2 の 周 部 エッ ジ 
面 5 は 、 上 側面 2 と 下 側 面 3 か ら 等 距離 で ある 正中 面 PM に 対し て 対称 で ある 。 
[0048] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 上 側面 2 と 下 側面 3 は それ ぞ れ 、 ケ イ 素 で ある 同じ 第 1 DM 
細 加 工 可能 な 材料 の 層 1 0 、2 0 、3 0 の 一 部 で ある 。 

[0049] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 上 側面 2 と 下 側 面 3 は それ ぞ れ 、 水 唱 で ある 同じ 第 1 ORM 
加工 可能 な 材料 の 層 1 0 、20、3 0 の 一 部 で ある 。 
[0050] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 上 側面 2 と 下 側面 3 は それ ぞ れ 、DLC、 サ ファ イア 、 ル ビ 
一 又は ダイ ヤ モ ン ド で ある 同じ 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 層 1 0 、2 0 、3 0 の 一 部 で 
HS, 

[0051] 

MS —1 0 に 示す 特定 の 実施 形態 に お いて 、 当 該 機構 が 気温 変動 の 影響 を 受け な いよ う 
に する こと は 、 共 振 器 の 場合 に は 必須 で あり 、 こ の た め に 、 フ レキ シブ ル な 細長 材 1 OS 
周 面 は 、 微 細 加 工 可能 な 材料 の 酸化 物 の 薄い 層 90 の 面 で あり 、 こ れ は 、 上 側面 2 と 下 側 
面 3 に よっ て それ ぞ れ 境界 が 定め られ る 上 側 層 20 と 下 側 層 30 を 形成 し て いる 。 
[0052] 

薄い 層 90、 特 に 、 薄 い 温度 補償 酸化 物 層 、 の 厚み は 、 事案 に 応じ て 適合 させ な けれ ば 
な ら な い 。 特に 、 細 長 材 が フレ キシ ブル な 細長 材 を 備え た 共振 器 の 弾性 戻し 手段 を 形成 す 
る よう な 場合 、 こ の 薄い 層 90 の 厚み は 、 精 密 に 調整 され て 、 温 度 に 応じ た 細長 材 の スチ 
フネ ス の 変動 が 、 温 度 に 応じ た 共振 器 の 慣性 の 変動 ( バラ ンス の 膨張 ) を 可能 な 限り オフ 
セッ ト す る 。 特定 の 実施 形態 (これ に 限定 され な い ) に お いて 、 こ の 薄い 層 の 厚み は 、5 
尺 m 未 満 で あり 、 上 具体 的 に は 、2. 5-5. 0 mum で あり 、 さ ら に 具体 的 に は 、2. 5 ~~ 
3. O uM TCDD. 

[0053] 
特に 、 上 側面 2 と 下 側面 3 は それ ぞ れ 、 ケ イ 素 で ある 同じ 第 1 の 微細 加工 可能 な 材料 の 
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B1 0、20、30 の 一 部 で あり 、 薄 い 層 90 は 、 二 酸化 ケイ 素 Si O 。 で ある 。 
[0054] 

図 4 は 、 細 長 材 1 が 、 酸 化物 層 60、 特 に 、 二 酸化 ケイ 素 Si O。(SOI ウェ ハー) 

に よっ て 分 離さ れ た ケイ 素 の 2 つの レベ ル に て 製造 され る よう な 変形 態様 を 示し て いる 
o エッ チン グ は 、 上 か らら 上側 レベ ル の た め に 上 側面 2 か ら 、 そ し て 、 下 か ら 下 側 レ ベル の 
た め に 下 側 面 3 か ら 行 われ る 。 こ の 方 法 に よっ て 、2 倍 大 きい アス ペク ト 比 を 達成 する こ 
と が で きる 。 酸 化物 は 除去 され ず 、 し た が っ て 、 細 長 材 1 は 、 単 一 部 品 を 形成 する 。 
[0055] 

図 5 は 、 図 4 と 同様 で ある が 、 酸 化物 が 取り 除 か れ て お り 、 こ れ に よっ て 、 図 1 1 KR 
す よ うに 、 細 長 材 の フレ キシ ブル な 部 分 は 、2 つの 部 分 に 分 離さ れ 、 ア ンカ ー 点 は 、 取 り 
付け られ 続け る 。 こ の 変形 態様 は 、 垂 直方 向 に お いて フレ キシ ブル 性 を 大 きく する こと を 
望む 場合 に 有利 で ある 。 

[0056] 

M6 Б. M3 の 細長 材 1 より も 2 倍 厚 い 単 二 レ ベル の ケイ 素 の エッ チン グ を 示し て お り 
、 こ の エッ チン グ は 、 半 分 が 上 側面 2 か ら 、 半 分 が 下 側 面 3 か ら 行 われ る 。 

[0057] 

短く 書く と 、 図 4 ~1 0O の 実施 形態 は 、 同 じ 方 法 の 実装 を 示し て お り 、 微 細 加 工 可 能 な 
材料 に よっ て 作ら れ た ウェ ハー 又は 酸化 物 層 に よっ て 連結 され た ウェ ハー の スタ ッ ク か ら 
、 部 分 的 に 上 側面 2 か ら 部 分 的 に 下 側面 3 か ら エ ッ チ ング が 行わ れ て 、 従 来 技 術 と 比べ て 
製造 され る 細長 材 1 の アス ペク ト 比 を 大 きく する 。 特に 、 半 分 が 上 側面 2 か ら 半 分 が 下 側 
面 3 か ら エ ッ チ ング を 行っ て 、 従 来 技術 と 比べ て 製造 され る 細長 材 1 の アス ペク ト 比 を 2 
倍 に する 。 

[0058] 

既に 上 に て 説明 し た よう に 、 こ の 方 法 を 、 個 別 の 細長 材 と 、 い くつ か の 基礎 的 構成 要素 
又は いく つか の 機能 を 組み 合わ せ て いる 一 体 化 され た 要素 、 特 に 、 完 全 な フレ キシ ブル な 
ピボット 、 完 全 な 共振 器 又 は 他 の 部 品 、 と の 両方 に 対し て 実装 する こと が で きる 。 
[0059] 

図 1 2 て 1 4 は 、 例 えば 、 図 2 7 に 示す よう な ーー 体 化 さ れ た フレ キシ ブル な ピボット を 
作る た め に 、 従来 技術 に し た が う フ レキ シブ ル な 細長 材 を 製造 する 3 つの 連続 的 な ステ ッ 
プ を 示し て いる 。 

[0060] 

一 図 1 2 は 、 リ ソ グ ラフ ィ ー を 行う 第 1 の ステ ッ プ 61 0 を 示し て いる 。 こ の リ ソ グ ラ 
フィ ー を 行う 第 1 の ステ ッ プ 6 1 0 に お いて は 、 第 1 の レベ ル 6 1 1 が 中 間 層 6 1 3 に よ 
っ て 第 2 の レベ ル 6 1 2 に 接合 し 、 こ の アセ ン ブ リ ー は 、 第 1 の 上 側 レ ベル 6 1 1 に 押し 
付け られ 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 6 1 5 が ある 第 1 の 上 側 マ スク 6 1 4 と 、 第 2 の 下 側 
レベ ル 6 1 2 に 押し 付け られ 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 6 1 7 が ある 第 2 の 下 側 マ スク 6 
1 6 と の 間 で 囲ま れる 。 BI の 上 側 マ スク 61 4 と 第 2 の 下 側 マス ク 61 6 は 、 同 一 で な 
く ア ライ メン ト 状 態 で も な い 。 

[0061] 

一 図 13 は 、 エ ッ チ ング を 行う 第 2 の ステ ッ プ 620 を 示し て いる 。 こ の エッ チン グ を 
行う 第 2 の ステ ッ プ 6 2 0 に お いて は 、 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 615 を 通し て 行わ れ 
る 上 側 エ ッ チ ング に よっ て 上 側 凹 部 621、622 を 作り 、 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 6 
1 7 を 通し て 行わ れる 下 側 エッ チン グ に よっ て 下 側 凹 部 623 及 び 624 を 作る 。 
[0062] 

一 図 1 4 は 、 解 放 を 行う 第 3 の ステ ッ プ を 示し て いる 。 こ の 解放 を 行う 第 3 の ステ ッ プ 
に て 、 マ スク 6 1 4 及び 6 1 6 が 取り 除 か れ 、 中 間 層 613 が 破壊 され る 。 こ の よう に し 
て 、2 つの 細長 材 が 得 ら れ 、 そ の 一 方 が 第 1 の レベ ル 6 1 1 で 、 他 方 が 第 2 の レベ ル 6 1 
2 で 作ら れる 。 図示 し た 例 に お いて 、 こ れ ら の 細長 材 に は 、 同 一 の 断面 、 幅 し L 6 及び 高 さ 
H6 が あり 、 こ れ ら に よっ て 、 ア スペ クト 比 RA6= ニ H6 ン /L6 が 定め られ る 。 
[0063] 
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考え られ た 図 27 の 例 に お いて 、 こ れ に よっ て 作ら れる 2 つの 細長 材 は 必ず 2 つの 別個 
の 平面 内 に ある 。 な ぜ な ら 、 こ れ ら は 同一 の 幾 何 学 的 構成 を 有する か ら で あ る 。 
[0064] 

本 発明 は 、 特 に 、 細 長い フレ キシ ブル な 細長 材 の 、 ア スペ クト 比 の 所 望 の 増加 を 達成 す 
る た め の 操 作 ス テッ プ を 改善 する 方 法 を 定め る 。 

[0065] 

平行 な 上 側面 2 と 下 側面 3 を 有する 微細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ た 計時 器用 の 少 
な く と も 1 つの 細長 い フ レキ シブ ル な 細長 材 1 を 製造 する 当該 方 法 は 、 少 な く と も 以下 の 
ステ ッ プ を 有する 。 

— 役 細 加工 可能 な 材料 に よっ て 作ら れ 平 行 な 上 側面 と 下 側 面 を 有する 少な く と も 1 つの 
基 材 ウェ ハー を 用 意 す る ステ ッ プ と 、 

— 単 一 の 前 記 の よう な 基 材 ウェ ハー51 1 、81 1 に よっ て 、 又 は 複数 の 前 記 の よう な 
基 材 ウェ ハー7 1 1 及び 7 1 2 を 接合 する こと に よっ て 、 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 す 
る ステ ッ プ と 、 

ー この プレ ー ト の 上 側面 に 少な か なく と も 1 つの 上 側 ウ ィ ン ド ウ 513、715、813 が 
ある 第 1 の 上 側 マ スク 51 2 714, 、812 と 、 前 記 プ レー ト の 下 側 面 に 少な く と も 1 
つの 下 側 ウィ ンド ウ 515、717、81 5 が ある 第 2 の 下 側 マス ク 514、716、8 
1 4 と を 添え る ステ ッ プ と 、 

一 各 上 側 ウ ィ ン ド ウ 513、715、813 に お いて 上 側 か ら 、 前 記 必 要 な 厚み より も 
小さ い エ ッ チ ング 深 さ まで 前 記 プ レー ト に エッ チン グ を 行っ て 、 上 側面 2 に 隣 拉 し て お り 
上 側面 2 か ら テ ー パ ー 状 に 薄く され た 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 を 第 1 OR3H1 1 に わた っ て 
作る ステ ッ プ と 、 

一 各 下 側 ウ ィ ン ド ウ 515、717、81 5 に お いて 下 側 か ら 、 上 側面 2 か ら 離 れ て お 
り 下 側面 3 に 隣接 し て お り 第 1 の 周 部 エッ ジ 面 4 か ら 逆 テー パー 状 に 厚く され た 第 2 OF 
部 エッ ジ 面 5 を 作る ステ ッ プ と 、 

ー 第 1 の 上 側 マ スク 512、714、812 と 第 2 の 下 側 マス ク 514、716、81 
4 を 取り 除く ステ ッ プ と で ある 。 

[0066] 

本 発明 に よる と 、 こ の 第 1 の 上 側 マ スク 51 2、714、812 と 第 2 の 下 側 マス ク 5 
1 4、716、81 4 は それ ぞ れ 、 蘭 何 学 的 構成 が 同じ で あり 、 プ レー ト の 厚み 中 央 に あ 
る 正中 面 に 対し て 対称 に 配置 され る 。 

[0067] 

エッ チン グ 深 さ の 合計 は 、 プ レー ト の 厚み 以上 あり 、 こ れ に よっ て 、 高 さ H が プレ ー ト 
の 厚み と 等 し く 幅 し が 第 1 の 上 側 マ スク 512、714、812 と 第 2 の 下 側 マス ク 51 
4、716、814 の 輪郭 に よっ て 定め られ る よう な 少な く と も 1 つの フレ キシ ブル な 細 
長 材 1 の 境界 を 定め る 。 こ の フレ キシ ブル な 細長 材 1 の 上 側面 と 下 側面 以外 の エッ ジ は 、 
エッ チン グ 後 の も の で ある ( as-etched) o 
[0068] 

上 記 の 本 発明 に 係る モノ リ シ ッ ク な フレ キシ ブル な 軸受 を 作る た め に 、 こ の フレ キシ ブ 
ル な 軸受 の 幾何 学 的 構成 は 、 図 1 及び 2 に 示し た フレ キシ ブル な 軸受 の 場合 と 同様 に 、 単 
ー レ ベル に 対し て エッ チン グ す る こと に よっ て 達成 する こと が で き な け れ ば な ら な い 。 し 
か し 、 こ の こと は 、 図 2 7 に 示す フレ キシ ブル な 軸受 の 場合 に は 当て は ま ら な い 。 し た が 
っ て 、 こ の 図 27 の ピボット は 、 本 発明 の 方 法 に よっ て モノ リ シ ッ ク な 形態 に て 作る こと 
が で き な い 。 し か し 、 本 発明 の 方 法 に し た が っ て ( 上 側 と 下 側 の ) 細長 材 の それ ぞ れ を 作 
り 、 次 に 、 こ れ ら の 細長 材 を 組み 立て る こと に よっ て 図 2 7 の ピボット を 作る こと が で き 
Do 
[0069] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 する ステ ッ プ は 、 複 数 の 基 材 ウ 
ェ ハ ー7 1 1 、71 2 を 熱 接合 し 、 中 間 層 7 13 を 形成 する こと に よっ て 行わ れ 、 こ の 中 
間 層 7 13 は 、 そ の 全体 が 、 又 は 図 1 1 に 示す よう に 少な く と も 接合 ブリ ッ ジ に お いて 、 
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前 記 少 な く と も 1 つの 細長 材 1 内 に 維持 され る 。 例え ば 、 基 材 が ケイ 素 で 作ら れ て いる 場 
合 、 適 切な 熱処理 に よっ て 、 二 酸化 ケイ 素 Si O 。 の 中 間 層 を 形成 する こと が で きる 。 
[0070] 

別 の 特定 の 実施 形態 に お いて 、 必 要 な 厚み の プレ ー ト を 形成 する ステ ッ プ は 、 複数 の 基 
材 ウ ウェハー7 1 1 、7 1 2 どう し を 、 当 該 基 材 ウ ェ ハ ー の 対 の 間 に 加 えら れ た 中 間 層 7 1 
3 が 挿入 され た 状態 で 、 接 合 す る こと に よっ て 行わ れ 、 中 間 層 713 は 、 そ の 全体 が 、 又 
は 少な く と も 接合 プリ ッ ジ に お いて 、 前 記 少 な く と も 1 つの フレ キシ ブル な 細長 材 1 内 に 
維持 され る 。 例え ば 、 基 材 ウ ウェハー どう し を 互い に 接合 する こと が で きる 。 

[0071] 

両方 の 場合 に 、 中 間 層 の 完全 又は 局所 的 な 破壊 は 、 化 学 的 な 手段 に よっ て 行う こと が 好 
まし く 、 例 えば Si O。 の 場合 に は フッ 化 水素 酸 HF を 用 いる 。 
[0072] 

図 15 て 1 7 に 示し た 下 で 詳細 に 説明 する 当該 方 法 の 第 1 の 変形 態様 は 、 い くつ か の 基 
材 ウ ェ ハ ー を 用 いる 製造 に つい て 示し て いる 。 

[0073] 

図 1 8 て て 20 に 示し た 下 で 詳細 に 説明 する 第 2 の 変形 態様 は 、 単 一 の 基 材 ウェ ハー を 用 
いる 製造 に つい て 示し て いる 。 
[0074] 

これ ら の 第 1 及び 第 2 の 方 法 の 変形 態様 は 、 好 まし いこ と に 、 図 21 ~26 に 示す よう 
к, Яз の 変形 態様 に よっ て 補う こと が で きる 。 こ の 第 3 の 変形 態様 に お いて は 、 プ レー 
ト を エッ チン グ す る ステ ッ プ に お いて 、 以 下 の ス テッ プ を 有する いく つか の 中 間 ス テッ プ 
が 行わ れる 。 す な わ ち 、 

一 各 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ を 通し て 第 1 の 上 側 エ ッ チ ング を 行っ て 、 そ の 上 側 エ ッ 
チン グウィン ドウ 内 に て 、 実 質 的 に プレ ー ト の 中 央 厚み に お いて 、 第 1 の 上 側 凹 部 521 
を 形成 する ステ ッ プ と 、 

第 1 の 上 側 マ スク 上 に バリ ヤー 層 53 1 を 付け て 、 各 第 1 の 上 側 凹 部 52 1 上 に 第 2 
の 上 側 凹 部 532 を 形成 する ステ ッ プ と 、 

一 各 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ を 通し て 第 2 の 下 側 エ ッ チ ング を 行っ て 、 そ の 下 側 エッ 
チン グウィン ドウ 内 に て 、 対 応 す る 第 2 の 上 側 凹 部 532 と 第 1 の 上 側 凹 部 52 1 と アラ 
イメ ント 状態 で ある 下 側 凹部 54 1 を 形成 する ステ ッ プ と 、 

ー 第 1 の 上 側 マ スク と 第 2 の 下 側 マス ク を 取り 除く 前 に 、 バ リヤ ー 層 531 を 破壊 する 
ステ ッ プ と で ある 。 

[0075] 

特に 、 こ の バリ ヤー 層 531 は 、 典 型 的 に は 厚み が 1 O0 uN 以上 で ある パリ レン (pary 
lene) で 作ら れ て いる 。 し か し 、 厚 み が 1 0 gm 未満 で ある パリ レン の バリ ヤー 層 も 考え 
られ る 。 

[0076] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 基 材 の 微細 加工 可能 な 材料 は 、 ケ イ 素 で あり 、 第 1 の 上 側 マ 
スク 51 2、714、812 と 第 2 の 下 側 マ スク 514、716、814 が 取り 除 か れ た 
後 、 細 長 材 1 の 全 周 に わた っ て Si O。 の 周 部 の シェ ル を 形成 し 、 温 度 変 動 の 影響 を 受け 
な いよ うに し 、 熱 膨張 に よっ て 発生 する 慣性 及び 長 さ の 変化 を 補う よう に 適合 し て いる フ 
レキ シブ ル な 細長 材 1 に 対し て 熱処理 が 行わ れる 。 特に 、 こ の 厚み は 、 細 長 材 の スチ フネ 
ス の 変化 が 、 熱 膨張 に よっ て 発生 する 慣性 要素 の 慣性 の 変化 を 補う よう に 調整 され る 。 
[0077] 

これ ら の 3 つの 方 法 の 変形 態様 に つい て 、 下 に お いて 詳細 に 説明 する 。 

[0078] 

M1 5 ~1 7 は 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 1 の 方 法 の 変形 態様 に お ける 、 ア スペ クト 比 が 
大 きい フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ を 示し て いる 。 
[0079] 

一 図 1 5 は 、 リ ソン グラ フィ ー を 行う 第 1 の ステ ッ プ 7 1 0O を 示し て いる 。 第 1 の レベ ル 
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7 1 1 は 、 中 間 層 713 に よっ て 第 2 の レベ ル 7 1 2 に 接合 され 、 こ の アセ ン ブ リ ー は 、 
第 1 の 上 側 レ ベル 7 1 1 に 押し 付け られ 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 7 1 5 が ある 第 1 の 上 
側 マ スク 7 1 4 と 、 第 2 の 下 側 レベ ル 712 に 押し 付け られ 下 側 エッ チン グウィン ドウ 7 
1 7 が ある 第 2 の 下 側 マ スク 7 1 6 と の 間 で 包囲 され る 。 こ こ で 、 第 1 の 上 側 マ スク 7 1 
4 と 第 2 の 下 側 マス ク 7 1 6 は 、 同 一 で あり 、 ア ライ メン ト 状 態 に され る 。 

[0080] 

一 図 16 は 、 エ ッ チ ング を 行う 第 2 の ステ ッ プ 720 を 示し て いる 。 こ の エッ チン グ を 
行う 第 2 の ステ ッ プ 7 20 に お いて は 、 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 715 を 通し て 行わ れ 
上 側 エ ッ チ ング に よっ て 上 側 凹 部 721、722 を 作り 、 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 7 
7 を 通し て 行わ れる 下 側 エ ッ チ ング に よっ て 、 上 側 凹 部 721、722 と アラ イメ ント 
態 で ある 下 側 凹 部 723、724 を 作る 。 

0081] 

- 図 17 は 、 解 放 を 行う 第 3 の ステ ッ プ を 示し て いる 。 こ の 解放 を 行う 第 3 の ステ ッ プ 
に お いて は 、 マ スク 71 4 及び 716 が 取り 除 か れ 、 中 間 層 613 が 維持 され る 。 こ の よ 
うに し て 、 第 1 の レベ ル 6 1 1 、 中 間 レ ベル 61 3 及び 第 2 の レベ ル 6 1 2 の すべ て に て 
作ら れ た 単 一 の 細長 材 が 得 ら れる 。 こ の 単 一 の 細長 材 は 、 幅 L 7 及び 高 さ な H7 を 有 し 、 ア 
スペ クト 比 RA7 =H7 プ グ L7 を 定め る 。 従 来 技術 の 第 1 の ステ ッ プ 6 10 と 同様 な 幾何 
学 的 構成 を 備え た 第 1 の ステ ッ プ 710 て 開始 し た 場合 、RA7= ニ 2・RA6 で ある 。 当 
然 、 こ こ で 基礎 的 な 高 さ が 等 し いよ うに 描か れ て いる 第 1 の レベ ル 7 1 1 と 第 2 の レベ ル 
7 1 2 は 、 一 部 の アプ リケーション に お いて 、 基 礎 的 な 高 さ が 異な る こと が ある 。 
[0082] 

図 1 8 て 20 は 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 2 の 変形 態様 に お いて 、 ア スペ クト 比 が 大 きい 
フレ キシ ブル な 細長 材 を 製造 する た め の 3 つの 順次 的 な ステ ッ プ を 示し て いる 。 
[0083] 

- 図 1 8 は 、 リ ソ グ ラフ ィ ー を 行う 第 1 の ステ ッ プ 8 1 0 を 示し て いる 。 単 一 の レベ ル 
8 1 1 は 、 そ の 上 側面 に 押し 付け られ 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 8 1 3 が ある 第 1 DLR 
マス ク 8 1 2 と 、 そ の 下 側 面 に 押し 付け られ 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 8 1 5 が ある 第 2 
の 下 側 マ スク 8 1 4 と の 間 に 包 囲 さ れる 。 こ こ で 、 第 1 の 上 側 マ スク 81 2 と 第 2 の 下 側 
マス ク 8 1 4 は 、 同 じ で あり 、 ア ライ メン ト 状 態 で ある 。 

[0084] 

一 図 19 は 、 エ ッ チ ング を 行う 第 2 の ステ ッ プ 820 を 示し て いる 。 こ の エッ チン グ を 
行う 第 2 の ステ ッ プ 82 0 に お いて は 、 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 813 を 通し て 行わ れ 
る 上 側 エ ッ チ ング に よっ て 上 側 凹 部 821、822 を 作り 、 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 8 
1 5 を 通し て 行わ れる 下 側 エ ッ チ ング に よっ て 、 上 側 凹 部 821、822 と アラ イメ ント 
状態 で ある 下 側 凹 部 823、824 を 作る 。 

[0085] 

一 図 20 は 、 解 放 を 行う 第 3 の ステ ッ プ 830 を 示し て いる 。 こ の 解放 を 行う 第 3 DA 
テッ プ 830 に お いて は 、 マ スク 81 2 及び 81 4 が 取り 除 か れ 、 単 一 の レベ ル 81 1 で 
作ら れ た 単 一 の 細長 材 が 得 ら れる 。 こ の 単 一 の 細長 材 は 、 幅 L 8 及び 高 さ H8 で あり 、 ア 
スペ クト 比 RA8B= ニ H8/L8 を 定め る 。 従来 技術 の 第 1 の ステ ッ プ 6 1 0 の すべ て の レ 
ベル の 合計 と 同じ 厚み の 単 層 に よっ て 第 1 の ステ ッ プ 7 10 を 開始 し た 場合 、RA8S=2 
・RA6 で ある 。 

[0086] 

図 21 て 2 5 は 、 本 発明 に 係る 方 法 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 中 間 プ ロ セ ス に 対応 する 
6 つの 順次 的 な 製造 ステ ッ プ を 示し て いる 。 こ の 第 3 の 変形 態様 は 、 本 発明 に 係る 方 法 の 
第 1 の 変形 態様 又は 第 2 の 変形 態様 と 組み 合わ せ て 用 いる こと が で きる 。 こ れ ら 図 は 、 第 
1 の 変形 態様 又は 第 2 の 変形 態様 に し た が っ て 、 細 長 材 の 厚み を どの よう に 達成 され る か 
を 示し て は お ら ず 、 単 一 の エッ チン グ 操 作 が 、 リ ソ グ ラフ ィ ー 操 作 が 間 に 行 われ る 2 つの 
エッ チン グ 操 作 を 有する シー ケン ス と 、 解 放 を 行う 第 1 の ステ ッ プ と に よっ て 置き 換え ら 
れる よう な 特定 の 方 法 を 実証 し よう と する も の で ある 。 
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[0087] 

ー 21 は 、 第 1 の リソグラフィ ー を 行う 第 1 の ステ ッ プ 51 0 を 示し て いる 。 こ の 第 
1 の ステ ッ プ 5 1 0 に お いて は 、 第 1 の レベ ル 5 1 1 は 、 そ の 上 側面 に 押し 付け られ 上 側 
エッ チン グウィン ドウ 51 3 が ある 第 1 の 上 側 マ スク 5 1 2 と 、 そ の 下 側面 に 押し 付け ら 
れ 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 5 1 5 が ある 第 2 の 下 側 マ スク 5 1 4 と の 間 に 包 囲 さ れる 。 


ccc. ЖТ の 上 側 マ スク 51 2 と 第 2 の 下 側 マ スク 51 4 は 、 同 一 で あり 、 ア ライ メン 
ト 状 態 で ある 。 

[0088] 

一 22 &, BI の エッ チン グ を 行う 第 2 の ステ ッ プ 520 を 示し て いる 。 こ の 第 2 の 
ステ ッ プ 520 に お いて は 、 各 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 513 を 通し て 行わ れる 上 側 エ 
ッ チ ング に よっ て 、 そ の 上 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 51 3 内 に て 、 実 質 的 に 単 一 の レベ ル 
5 1 1 の 中 央 厚み に お いて 、 第 1 の 上 側 凹 部 52 1 を 形成 する 。 

[0089] 


図 23 は 、 第 2 の リソグラフィ ー を 行う 第 3 の ステ ッ プ 530 を 示し て いる 。 こ の 第 
3 の ステ ッ プ 530 に お いて 、 バ リヤ ー 層 531 は 、 単 一 の レベ ル 5 1 1 と は 反対 側 に て 
第 1 の 上 側 マ スク 5 1 2 上 に 付け られ 、 各 第 1 の 上 側 凹 部 ら 52 1 上 に 第 2 の 上 側 凹 部 53 
2 を 形成 する 。 

[0090] 
図 2 4 は 、 第 2 の エッ チン グ を 行う 第 4 の ステ ッ プ 540 を 示し て いる 。 こ の 第 4 の 
ステ ッ プ 5 40 に お いて は 、 各 下 側 エッ チン グウィン ドウ 515 を 通し て 行わ れる 下 側 エ 
ッ チ ング に よっ て 、 下 側 エ ッ チ ング ウィ ンド ウ 51 5 内 に 、 下 側 凹 部 541 を 形成 する 。 
この 下 側 凹 部 54 1 は 、 対 応 す る 第 2 の 上 側 凹 部 532 及 び 第 1 の 上 側 凹 部 52 1 と アラ 
イメ ント 状態 に ある 。 

[0091] 
図 2 5 は 、 第 1 の 解放 を 行う 第 5 の ステ ッ プ 550 を 示し て いる 。 こ の 第 5 の ステ ッ 
プ 5 5 0 に お いて は 、 後 の ステ ッ プ に お いて 前 記 第 1 の 上 側 マ スク と 第 2 の 下 側 マス ク が 
取り 除 か れる 前 に 、 バ リヤ ー 層 531 が 破壊 され る 。 

[0092] 
一 M26. #2 の 解放 を 行う 第 6 の ステ ッ プ 550 を 示し て いる 。 こ の 第 6 の ステ ッ 
プ 5 50 に お いて は 、 マ スク 5 1 2 及び 5 1 4 が 取り 除 か れ 、 単 一 の ウレ ベル 5 1 1 で 作ら 
れ た 少な く と も 1 つの 単 一 の 細長 材 を 得る 。 本 発明 の 第 1 又は 第 2 の 方 法 に よる と 、 そ の 
アス ペク ト 比 KA5 は 、 マ スク の 形 に 依存 する 。 

[0093] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 デ ィ ー プ エッ チン グ 機 器 に お いて エッ チン グ さ れ た 基 材 の 裏 
側が 冷却 され 、 ヘ へ リウム を 介し て 熱 が 伝わる 。 結果 的 に 、 当 該 方 法 の 第 2 の 変形 態様 の 第 
2 の エッ チン グ 820 の 場合 の よう に 上 側 エ ッ チ ング と 下 側 エッ チン グ を 伴う 横断 方 向 ( 
トラ ンス バー ス ) の エッ チン グ が 行わ れる 場合 、 ま ず 、 上 記 の 第 3 の 変形 態様 に お ける 第 
2 の リソグラフィ ー を 行う 第 3 の ステ ッ プ 530 の 層 53 1 の よう な シー ル 層 を 堆積 させ 
て 、 冷 却 用 ヘリ ウム が エッ チン グ プ ラ ズ マ へ と 進む こと を 防ぐ こと は 有利 で ある 。 冷却 用 
へ リウ ム が エッ チン グ プ ラ ズ マ へ と 進む と 、 エ ッ チ ング 特性 に 害 を 与え た り 、 か つ / グ 又は 
制御 が 不可 能 に な っ た りす る 。 

[0094] 

特に 、 こ の シー ル 層 は 、 パ リ レ ン 層 で ある 。 他 の 変形 態様 に お いて 、 シ ー ル 層 は 、 酸 化 
物 、 窒 化物 、 金 属 、 厚 い 樹 脂 又 は 他 の 層 の よう な 異な る 性 質 の も の で ある こと が で きる 。 
この 層 は 、 所 望 の エッ チン グ を 行っ た 後に 取り 除 か れる 。 

[0095] 

第 1 の 変形 態様 の 場合 、 特 に 、 中 間 層 7 13 tH, EOAEFENABREH(BOX: buried 
oxide) ETEA, エッ チン グ が この 中 間 層 7 13 に て 止ま る が 、 こ の こと は 、 理 論 上 は 
シー ル を 確実 に し 、 実 際 上 は 、 特 に 、 パ リ レ ン の 、 シ ー ル 層 を 堆積 させ て 、 例 えば 、 埋 
め 込 まれ た 酸化 物 層 が 壊れ た と き に 、 漏 れ が な いこ と を 確実 に する た め に 有利 で ある 。 こ 
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の こと は 、 第 2 の エッ チン グ の パラ メー ター 及び 条件 に 依存 する 。 好 まし いこ と に 、 前 記 
の 付加 的 な シー ル 層 は 、1 0wm 以 上 の 厚み の パリ レン 層 で ある 。 
[0096] 
特に 、 本 発明 は 、 図 1 及び 2 7 に 示し た 回 転 式 の フレ キシ ブル な 軸受 を 備え た 共振 器 、 
又は 平行 移動 式 の フレ キシ ブル な 軸受 を 有する 共振 器 に 適用 可能 で ある 。 
[0097] 
本 発明 は 、 他 の エッ チン グ 可 能 な 弾性 材料 に 適用 可能 で ある 。 
[0098] 
本 発明 は 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な 細長 材 を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 の フレ 
キシ ブル な ピボット 100 に 関す る 。 特に 、 こ の 計時 器用 の フレ キシ ブル な ピボット 1 0 10 
0 は 、 前 記 の よう な フレ キシ ブル な 細長 材 1 を 複数 有する 。 特に 、 こ れ ら の フレ キシ ブル 
な 細長 材 1 どう し が 一 緒 に 、 フ レキ シブ ル な ピボット 100 の 回 転 夫 D を 定め る 。 特に 、 
これ ら の フレ キシ ブル な 細長 材 1 の 断面 は 、 すべ て 同じ で ある 。 
[0099] 
特に 、 図 2 7 に 示す 変形 態様 で は 、 フ レキ シブ ル な ピボット 100 は 、 少 な く と も 2 2 
の フレ キシ ブル な 細長 材 1 を 有 し 、 こ れ ら の フレ キシ ブル な 細長 材 1 は 一 緒 に 、 同 じ 平 面 
内 に お いて 又は 平行 で 離れ て いる 場合 に は 同じ 平面 上 へ の 射影 に お いて 、 フ レキ シブ ル な 
ピボット 1 00 の 回 転 軸 D を 定め る 交差 点 を 定め る 。 
[0100] 
特に 、 フ レキ シブ ル な ピボット 100 は 、 固 定 構造 11 0 と 、 及 び フ レキ シブ ル な 細長 20 
HI に よっ て 互い に 接続 され る 少な く と も 1 つの 慣性 要素 1 20 と を 有 し 、 慣 性 要素 1 2 
0 の 慣性 中 心 は 、 フ レキ シブ ル な ピボット 100 の 回 転 軸 D と アラ イメ ント 状態 に ある 。 
[0101] 
特に 、 こ の フレ キシ ブル な ピボット 100 が 備え る フレ キシ ブル な 細長 材 1 は 、 ス トレ 
ー ト な フレ キシ ブル な 細長 材 で ある 。 
[0102] 
本 発明 は 、 さ ら に 、 凍 記 の よう な フレ キシ ブル な 細長 材 1 を 有する 計時 器用 の フレ キシ 
ブル な 細長 材 の 共振 器 2 00 に 関す る 。 特に 、 こ の 共振 器 200 は 、 前 記 の よう な 少な く 
と も 1 つの フレ キシ ブル な ピボット 1 00 を 有する 。 特 に 、 こ の フレ キシ ブル な 細長 材 1 
8. 慣性 要素 1 2 0 を 中 立 位置 に 弾性 的 に 戻す よう に 構成 し て いる 。 30 
[0103] 
本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 200 を 少な く と も 1 つ 、 及 び ノ 又は 前 記 の よ 
うな フレ キシ ブル な ビ ピボット 100 を 少な く と も 1 つ 有 し 、 か つ / 又 は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な 細長 材 1 を 有する 計時 器用 ムー ブ メ ント 300 に 関す る 。 
[0104] 
本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器 200 を 少な く と も 1 つ 、 及 び ノ 又は 前 記 の よ 
うな フレ キシ ブル な ピボット 100 を 少な く と も 1 つ 有 し 、 か つ グ 又は 前 記 の よう な フレ 
キシ ブル な 細長 材 1 を 有する よう な 計時 器 、 特 に 、 腕 時 計 400、 に 関す る 。 
[ 符号 の 説明 】 
[0105] 40 
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(57) [ 要約 】 

時 計 調 速 機 ( 7 ) は 、 慣 性 調 速 部 材 ( 1 7 ) を 備え 、 
この 慣性 調 速 部 材 は 、 弾 性 サス ペン ショ ン ( 21) に よ | 
っ て 支持 体 (12 ~15 ) に 取り 付け られ 、 そ れ に より 8 
、 主 並 進 運動 方 向 ( X ) に 沿っ て 並 進 振動 で きる 。 
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[ 特許 請求 の 範囲 
【 請求 項 1 | 

弾性 サス ペン ショ ン (21; 121 ) に よっ て 支持 体 (1 2 15:112) CRIA 
けら れ て それ に より 振動 する こと が で きる 少な く と も 1 つの 慣性 調 速 部 材 ( 1 7 ; 1 1 7 
) を 備え る 時 計 調 速 機 ( 7 ) CHT. 

前 記 調 速 部 材 ( 1 7 : 117) が 、 主 並 進 運動 方 向 (X) に 治っ て 並 進 振動 する よう に 
記 支 持 体 に 取り 付け られ て いる こと を 特徴 と する 時 計 調 速 機 。 

請求 項 2 ] 

前 記 調 速 部 材 ( 1 7 : 1 1 7 ) が 、 ほ ぼ 直 線 的 に 並 進 振動 する よう に 前 記 支 持 体 ( 1 2 
~15;112) に 取り 付け られ て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 
【 請求 項 3 ] 

前 記 調 速 部 材 ( 1 7 : 117) が 、 前 記 主 並 進 運動 方 向 ( X) の 振動 の 第 1 振幅 と 前 記 
主 並 進 運 動 方 向 ( X ) に 垂直 な 第 2 方向 (Y) の 振動 の 非 ゼ ロ の 第 2 振幅 と を 有 し て 円 形 
並 進 振動 する よう に 前 記 支 持 体 (12 ~1 5; 112) に 取り 付け られ て お り 、 

前 記 第 1 振幅 が 、 前 記 第 2 振幅 より も 大 きい こと を 特徴 と する 請求 項 1 また は 2 に 記載 


一 = 


时 计 调 速 机 。 

[ 请 求 项 4 】 

前 記 振動 の 前 記 第 1 振幅 が 、 前 記 第 2 振幅 より も 少な く と も 1 0 倍 大 きい こと を 特徴 と 
する 請求 項 3 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 

【 请 求 项 5 ]】 

前 記 サ スペ ンション が 、 ほ ぼ 前 記 第 2 方 向 (Y) に 延 在 す る 少な く と も 2 つの 弾性 リン 
ク ( 2 1 : 1 21) を 有する こと を 特徴 と する 請求 項 3 また は 4 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 

[ 請求 項 6】 


共に 連結 され た 2 つの 慣性 調 速 部 材 ( 1 1 7 ) を 備え て お り 、 そ れ に より 、 前 記 調 速 部 
材 ( 1 1 7 ) が 、 前 記 主 並 進 運 動 方 向 ( X ) で 対称 か つ 逆 方 向 の 運動 を 常に 有する こと を 
特徴 と する 請求 項 1 か ら 5 の いずれ か 1 項 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 

[ 請求 項 7】 

2 つの 前 記 慣 性 調 速 部 材 (1 1 7 ) が 、 釣 合 レ バー(160、162) に よっ て 互い に 
連結 され て お り 、 前 記 釣 合 レ バー が 、 前 記 支 持 体 ( 1 1 2 ) に 対し て 回 動 式 に 取り 付け ら 
れ て いる こと を 特徴 と する 請求 項 6 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 

【 請求 項 8 ] 

ー 体 構造 で あり 、 単 一 プレ ー ト (1 1 : 1 1 1 ) に よっ て 形成 され て いる こと を 特徴 と 
する 請求 項 1 か ら 7 の いずれ か 1 項 に 記載 の 時 計 調 速 機 。 
【 請求 項 9】 

请 求 项 1 か ら 8 の いずれ か 1 項 に 記載 の 時 計 調 速 機 ( 7 ) を 有する こと を 特徴 と する 時 
計 ム ー ブ メ ント (10) 。 

【 請求 項 1 О] 

前 記 調 速 部 材 ( 1 7 : 1 1 7 ) に よっ て 制御 され る 阻止 機構 (6 ) を さら に 備え 、 可 動 
式 の エネ ルギー 供給 部 材 ( 5 ) を 一 定 間 隔 で 交互 に 保持 及び 解放 し 、 そ れ に より 、 前 記 エ 
ネル ギー 供給 部 材 ( 5 ) が 段階 的 に 移動 し 、 

前 記 阻 止 機構 (6 ) が 、 前 記 調 速 部 材 の 振動 を 維持 する た め に 前 記 調 速 部 材 ( 1 7 : 1 
7) に 一 定 間隔 で エネ ルギー を 解放 させ る よう に さら に 構成 され て いる こと を 特徴 と す 
る 請求 項 9 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 。 

請求 項 1 1] 

请 求 项 9 また は 1 0 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (10) を 有する こと を 特徴 と する 時 計 


— 


~ 


[ 発明 の 詳細 な 説明 】 
【 技术 分 野 】 
[0001] 
本 発明 は 、 時 計 調 速 機 に 、 時 計 ム ー ブ プ メ ント に 、 及 び 、 こ の よう な 調 速 機 を 有する 時 計 
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に 、 関 する 。 
【 背景 技術 】 
[0002] 
特許 文献 1 に は 、 時 計 調 速 機 が 記載 され て お り 、 こ の 調 速 機 は 、 弾 性 サス ペン ショ ン に 
っ て 支持 体 に 取り 付け られ 、 そ れ に より 振動 で きる 少な く と も 1 つの 慣性 調 速 部 材 を 備 
る 。 
先行 技術 文献 】 
特許 文献 】 
0003] 
特许 文献 1 】 米国 特許 出願 公開 第 2013176829 号 明細 書 
発明 の 概要 】 
発明 が 解決 し よう と する 課題 
0004] 
この 時 計 調 速 機 の 1 つの 欠点 は 、 振 動 振幅 が 調 速 部 材 の 、 支 持 体 の 及び 弾性 サス ペン シ 
ョ ン の 虐 何 形状 に よっ て 制限 され る こと 、 で ある 。 
[0005] 

本 発明 の 1 つの 目的 は 、 こ の 欠点 を 少な く と も 軽減 する こと で ある 。 
【 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 
[0006] 

この た め に 、 本 発明 の 一 実施 形態 に よれ ば 、 調 速 部 材 は 、 主 並 進 運動 方 向 に 沿っ て 並 進 
振動 する よう に 支持 体 に 取り 付け られ て いる 。 
[0007] 

この よう な 配置 に より 、 特許 文献 1 の 回 転 式 振動 器 と 比較 し て より 高い 振幅 で 調 速 部 材 
を 振動 させ る た め の よ り 大 き な 自 由 度 が ある 。 本 発明 は 、 同 様 に 、 調 速 機 機構 に よっ て 構 
成 さ れ た 機械 式 振動 器 の 直線 性 を 増加 させ る こと を 補助 し 得る 。 
[0008] 

留意 すべ ベ べき こと は 、 上 述 し た 発明 が 、 以 下 で 詳 述 する 実施 形態 の 設計 の よう に 、 一 体 構 
造 の 設計 に 限定 され な い 、 こ と で ある 。 
[0009] 

本 発明 に か か る 様々 な 形態 の 機構 に お いて 、 以 下 の 手 段 の うち の 1 つ 及 び ノ また は 他 の 
も の を さら に 用 いる 可能 性 が あり 得る 。 
[001 0] 
ー 調 速 部 材 は 、 ほ ぼ 直 線 的 に 並 進 振動 する よう に 支持 体 に 取り 付け られ て いる 。 
[0011] 
ー 調 速 部 材 は 、 主 並 進 運 動 方 向 の 第 1 振動 振幅 と 主 並 進 運 動 方 向 に 垂直 な 第 2 方向 の 非 ゼ 
口 第 2 振動 振幅 と を 有 し て 円 形 並 進 振動 する よう に 支持 体 に 取り 付け られ て お り 、 第 1 і 
幅 は 、 第 2 振幅 より も 大 きい 。 
[0012] 
一 第 1 振動 振幅 は 、 第 2 振幅 より も 少な く と も 1 OBEREN, 
[0013] 
ー 上 記 サ スペ ンション は 、 ほ ぼ 第 2 方 向 に 延 在 す る 少な く と も 2 つの 弾性 リン ク を 有する 
[0014] 
— ВЕР Ж 014. HI BRA 717-2 DOMMMRBMS АСУ, МЕКО. ЕВ 
速 部 材 は 、 主 並 進 運動 方 向 で 対称 か つ 逆 方 向 の 移動 を 常に 有する 。 
[0015] 
— 2 つの 慣性 調 速 部 材 は 、 釣 合 レ バー に よっ て 互い に 連結 され て お り 、 釣 合 レ バー は 、 支 
持 体 に 対し て 回 動 式 に 取り 付け られ て いる 。 
[0016] 
ー 時 計 調 速 機 は 、 一 体 構造 で あり 、 単 一 プレ ー ト に よっ て 形成 され て いる 。 
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[0017] 

その 上 、 本 発明 は 、 上 述 し た 時 計 調 速 機 を 有する 時 計 ム ー ブ メ ント に 関す る 。 А — 
プ メ ント は 、 調 速 部 材 に よっ て 制御 され る 阻止 機構 を さら に 備え 、 可 動 式 の エネ ルギー 供 
給 部 材 を 一 定 間 隔 で 交互 に 保持 及び 解放 し 、 そ れ に より 、 上 記 エ ネル ギー 供給 部 材 が 段階 
的 に 移動 し 、 上 記 阻 止 機構 は 、 調 速 部 材 の 振動 を 維持 する た め に 上 記 調 速 部 材 に 一 定 間 隔 
で エネ ルギー を 解放 させ る よう に さら に 構成 され て いる 。 

[0018] 

さら に 、 本 発明 は 、 同 様 に 、 上 述 し た 時 計 ム ー ブ メ ント を 有する 時 計 に 関す る 。 
[0019] 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し な が ら 、 非 限定 的 な 例 と し て 付与 さ 
れ た 本 発明 の いく つか の 実施 形態 の 詳細 な 説明 か ら 明 ら か に な る 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0020] 

【 М1 】 本 発明 に か か る 機械 式 時 計 を 示す 概略 ブロ ッ ク ダ イア グラ ム で ある 。 

【 2] 本 発明 の 第 1 実施 形態 に か か る 調 速 機 機構 、 阻 止 機構 及び エネ ルギー 供給 車 を 有 
する 機械 式 時 計 を 示す 平面 図 で ある 。 

【 2а] 図 2 の 阻止 機構 及び エネ ルギー 供給 車 を 示す 詳細 図 で ある 。 

[ 図 3 】 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

【 За] 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

[ 4] 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ ば 半 周期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

[ 4а] 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

【 5] 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

【 図 5a 】 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

【 6] 図る と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

【 図 6a j】 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

[ 7] 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

【 図 7a 】 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

【 8] 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機 構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

【 図 8a 】 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

[ 図 9 】 図 2 と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 の 機構 の 一 連 の 運 
動 を 示す 図 で ある 。 

[ 9а] 図 2a と 同様 の 図 で あっ て 、 調 速 機構 の ほぼ 半周 期 に お ける 図 2 a の 機構 の 一 
連 の 運動 を 示す 図 で ある 。 

[ 図 10】 本 発明 の 第 2 実施 形態 に か か る 機械 式 時 計 の た め の 調 速 機 機構 を 示す 平面 図 で 
あっ て 、 静 止 位置 に ある 、 平面 図 で ある 。 

【 図 1 1 】 極限 位置 に ある 図 1 0 と 同様 の 平面 図 で ある 。 

[RI 2j】 極 限 位 置 に ある 図 1 0 と 同様 の 平面 図 で ある 。 

【 図 13】 図 10 の 調 速 機 機構 を 有する 時 計 ム ー ブ メ ント を 示す 概略 斜視 図 で ある 。 
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[ 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 
[0021] 

図面 に お いて 、 同 じ 参 照 符 号 は 、 同 一 の また は 同様 の 要素 を 示す 。 
[0022] 

図 1 は 、 例 えば 脚 時 計 の よう な 機械 式 時 計 1 を 示す 概略 ブロ ッ ク ダ イア グラ ム で あり 、 
少な く と も 以下 の も の 、 
ーー 力学 的 エネ ルギー 格納 体 2 と 、 

ー エ ネル ギー 格納 体 2 に よっ て 動力 供給 され る 伝動 装置 3 と 、 

ー 伝 動 装 置 3 に よっ て 駆動 され る 例え ば 時 計 の 針 な どの 1 以上 の 時 刻 表 示 体 4 と 、 

ー 伝 動 装置 3 に よっ て 駆動 され る エネ ルギー 供給 部 材 5 と 、 

ー 例 えば 阻止 部 材 8 な ど を 有する 阻止 機構 6 で あっ て 、 こ の 阻止 部 材 が 、 エ ネル ギー 供給 
部 材 5 を 連続 的 に 保持 、 解 放し 、 そ れ に より 、 各 運動 サイ クル で 一 定 の 行程 で ある 反復 運 
動 サ イク ル に し た が っ て 上 記 エ ネル ギー 供給 部 材 が 段階 的 に 移動 し 得る 、 阻 止 機構 と 、 

ー 調 速 機 機構 7 で あっ て 、 阻 止 機構 を 制御 し て 阻止 機構 を 時 間 内 に 一 定 間 隔 で 移動 させ る 
振動 機構 で あり 、 そ れ に より 、 阻 止 機構 の 保持 及び 解放 シー ケン ス を 一 定 継 続 時 間 と な る 
よう に し 、 こ の た め 、 エ ネル ギー 供給 車 5、 伝 動 装置 3 及び 時 刻 表 示 体 4 の 運動 テン ポ を 
も た ら す 、 調 速 機 機構 と 、 

を 有する 。 

[0023] 

エネ ルギー 供給 部 材 は 、 回 転 式 エ ネル ギー 供給 車 5 で あり 得る 。 以下 の 説明 は 、 こ の よ 
うな エネ ルギー 供給 車 に 関し て な され る 。 
[0024] 

力学 的 エネ ルギー 格納 体 2 は 、 例 えば 主 ゼ ンマ イ と 通常 称 さ れる 螺旋 状 バ ネ な どの 通常 
バネ で ある 。 こ の バネ は 、 巻 真 を 介し て 手動 で 、 か つ プ また は 、 ユ ー ザ の 運動 に よっ て 動 
カ 供 給 さ れる 自動 式 巻 回 を 介し て 自動 で 、 巻 回 され 得る 。 

[0025] 

伝動 装置 3 は 、 通 常 、 一 連 の 歯車 (図示 略 ) を 備え る 歯車 装置 で あり 、 こ れ ら 歯車 は 、 
互い に 噛合 し て 入力 軸 を 出力 軸 ( 図示 略 ) に 接続 する 。 入力 軸 は 、 力 学 的 エネ ルギー 格納 
体 2 に よっ て 動力 供給 され て お り 、 出 力 軸 は 、 エ ネル ギー 供給 車 に 接続 され て いる 。 いく 
つか の 歯車 は 、 時 計 の 人 針 に また は 他 の 時 刻 表 示 体 4 に 接続 され て いる 。 

[0026] 

伝動 装置 3 は 、 エ ネル ギー 供給 車 が 入力 軸 よ り も ずっ と 迅速 に (例え ば 3000 の オー 
ダー で あり 得る 速度 比 で ) 回 転 す る よう に 設計 され て いる 。 
[0027] 

調 速 機 機構 7 は 、 一 定 の 周波 数 で 振動 する よう に 設計 され て お り 、 こ の た め 、 時 計 の 精 
度 を 保証 する 。 調 速 機 の 振動 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 か ら 、 例 えば 阻止 機構 6 に 属し 得る 
単 安定 弾性 部 材 9 を 介し て 、 力 学 的 エネ ルギー を 定期 的 に 伝達 させ る こと に よっ て 、 持続 
され る 。 

[0028] 

力学 的 エネ ルギー 格納 体 2 、 伝 動 装 置 3、 エ ネル ギー 供給 車 5、 阻 止 機構 6 及び 調 速 機 

7 は 、 共 に 時 計 ム ー ブ メ ント 10 を 形成 する 。 


[0029] 
図 2 か ら 図 9 の 特有 の 実施 形態 を 詳細 に 説明 する 。 
[0030] 


この 実施 形態 に お いて 、 阻止 機構 6 及び 調 速 機 機構 7 は 、 例 えば 図 2 及び 図 2 a に 示す 
よう に 、 一 体 構造 で あり 、 単 一 プ レー ト 1 1 に 形成 され 得る 。 プ レー ト 1 1 は 、 ほ ば ぼ 平坦 
で ある 。 

[0031] 

プレ ー ト 1 1 は 、 材料 に 応じ て 、 例 えば 約 O0 . 1 mm か ら 約 0O. 6mm な ど 、 厚 さ が 薄 
く な り 得 る 。 
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[0032] 

プレ ー ト 1 1 は 、 上 記 プ レー ト の 平面 で ( 例え ば 幅 及 び 長 さま た は 直径 ) 、 約 1 5 mm 
か ら 約 40mm で ある 横 方 向 寸法 を 有 し 得る 。 

[0033] 

プレ ー ト 1 1 i£. 任意 の 適切 な 材料 で 製造 され 得 、 好 まし く は 比較 的 高い ヤン グ 牽 を 有 
し て 良好 な 弾性 特性 を 示す 。 プ レー ト 1 1 に 使用 可能 な 材料 の 例 は 、 シ リコ ン 、 ニ ッ ケ ル 
、 ス チー ル 、 チ タン で ある 。 シ リコ ン の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 の 厚 さ は 、 例 えば 0 

3mm か ら 0. 6mm で ある 。 
[0034] 

阻止 機構 6 及び 調 速 機 機構 7 の 様々 な 部 材 は 、 以 下 で 詳 述 され 、 プ レー ト 1 1 に 切欠 を 
形成 する こと に よっ て 形成 され て いる 。 こ れ ら 切欠 は 、 特 に MEMS の 製造 の よう に 、 マ 
イク ロロ 工学 で 公知 の 製造 方 法 に よっ て 形成 され 得る 。 

[0035] 

シリ コン プレ ー ト 1 1 の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 は 、 例 えば 、 深 堀 反 応 性 イオ ン エ 
ッ チ ング (DRI E) に よっ て 、 ま た は 、 い くつ か の 場合 に お いて (特に 試作 品 ま た は 小 
規模 量産 に つい て ) 固体 レー ザ 切 断 に よっ て 、 局 所 的 に 中 空 化 され 得る 。 

[0036] 

ニッ ケル プレ ー ト 1 1 の 場合 に お いて 、 了 阻止 機構 6 及び 調 速 機 機構 7 は 、 例 えば LI С 
A に よっ て 得 ら れ 得 る 。 

[0037] 

スチ ー ル また は チタ ンプ レー ト 1 1 の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 は 、 例 えば ワイ ヤ 放 
電 加 工 ( WEDM) に よっ て 、 局 所 的 に 中 空 化 され 得る 。 

[0038] 

阻止 機構 6 及び 調 速 機 機構 7 の 構成 部 品 そ れ ぞ れ は 、 プ レー ト 1 1 の 部 分 に よっ て 形成 
され て お り 、 こ こ で 詳 述 され る 。 こ れ ら 部 品 の うち の 一 部 は 、 硬 質 で あり 、 他 の も の は 、 
通常 屈曲 部 に お いて 、 弾 性 変形 可能 で ある 。 い わ ゆ る 硬質 部 品 と いわ ゆる 弾性 部 品 と の 間 
の 差 は 、 こ れ ら 部 品 の 形状 に 、 特 に これ ら 部 品 の 細 さ に 起因 し た プレ ー ト 1 1 の 平面 に お 
ける これ ら 部 品 の 剛性 で ある 。 細 さ は 、 例 えば 縦横 比 (部品 の 幅 に 対す る 部 品 の 長 さ の 比 
率 ) に よっ て 測定 され 得る 。 細 さ が 高い 部 品 は 、 弾 性 を 有 し (すなわち 弾性 変形 可能 で あ 
り ) 、 細 さ が 低 い 部 品 は 、 硬 質 で ある 。 例 えば 、 い わ ゆ る 硬質 部 品 は 、 プ レー ト 1 1 の 平 
面 に お いて 剛性 を 有 し 得 、 こ の 剛性 は 、 プ レー ト 1 1 の 平面 に お いて いわ ゆる 弾性 部 品 の 
剛性 より も 少な く と も 約 1 000 倍 で ある 。 例え ば 後述 する 弾性 枝 体 21 、3 3 及び 弾性 
リン ク 27 な どの 弾性 接続 体 の 主 な 寸法 は 、 例 えば 5mm か ら 13mm で ある 長 さ と 、 倒 
えば 0 . 01 mm( 1 О шт) か ら 0. 04mm(40 gm) 、 例 えば 約 0.025mm 
(25 um) で ある 幅 と 、 を 有する 。 

(0039) 

プレ ー ト 1 1 i£. 外側 枠 体 を 形成 し 、 こ の 外側 枠 体 は 、 例 えば ネジ など に よっ て プレ ー 
1 1 の 貫通 孔 1 1 b を 通し て 支持 プレ ー ト 1 1 a に 固定 され て いる 。 支 持 プ レー ト 1 1 
a は 、 同 様 に 、 時 計 筐 体 に 固定 され て いる 。 

[0040] 

図 2 に 示す 例 に お いて 、 プ レー ト 1 1 i£. 阻止 機構 6 及び 調 速 機 機構 7 を 全体 的 に 囲む 
閉鎖 型 硬質 枠 体 を 形成 する が 、 こ の 枠 体 は その他 の よう に 設計 され 得 、 特 に 、 阻 止 機構 
6 及び 調 速 機 機構 7 を 囲ま な いま た は 完全 に は 囲ま な いよ うに 設計 され 得る 。 図 2 に 示す 
例 に お いて 、 上 記 固 定 さ れ た 枠 体 は 、 第 1 方 向 X に 延 在 する 2 つの ほぼ 平行 な 側 部 1 2, 
1 5 と 、 第 1 方 向 X メ に ほぼ 垂直 な 第 2 方向 に 延 在 す る 2 つの ほぼ 平行 な 側 部 13、1 4 と 
、 を 有する 。 枠 体 1 2 ~15 、 支 持 プ レー ト 1 1a 及び 他 の 全て の 固定 部 品 は 、 本 明細 書 
に お いて 「 支 持 体 」 と 称 さ れ 得 る 。 

[0041] 

エネ ルギー 供給 車 5 は 、 プ レー ト 1 1 に 垂直 な 回 転 軸 Z 回 り で 支持 体 に 対し て 回 動 可能 

に 取り 付け られ て いる 。 エ ネル ギー 供給 車 5 は 、 エ ネル ギー 格納 体 2 に よっ て 伝動 装置 3 
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を 介し て 単 一 回 転 方 向 3 6 で 付 勢 され て いる 。 
[0042] 

エネ ルギー 供給 車 5 は 、 外 歯 5a を 有 し 、 こ れ ら 外 歯 それ ぞ れ は 、 回 転 方 向 3 6 を 向く 
前 面 5bb と 、 回 転 方 向 3 6 と は 反対 側 の 後面 5c と 、 を 有する 。 

[0043] 

例え ば 、 前 面 5b は 、 回 転 軸 Z と 平行 な 径 方 向 面 に 延 在 し 得る 一 方 、 後 面 5c は 、 軸 Z 
と 平行 に か つ 径 方 向 に 対し て 傾斜 し て 延 在 し 得る ( 図 2a 参 照 ) 。 

[0044] 

留意 すべ きこ と は 、 歯 5a が いわ ゆる スイ スレ バー 脱 進 機 ま た は いわ ゆる スイ ス ア ンク 
ル 脱 進 機 に お ける 従来 の 麻木 車 の 複雑 な 形状 を 有する 必要 が な いこ と 、 で ある 。 
[0045] 

単 安定 弾性 部 材 9 は 、 調 速 機 機構 7 に 連結 され て お り 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5a を 
押す よう に 構成 され て いる 。 単 安定 弾性 部 材 9 は 、 通 常 、 第 1 幾何 形状 構造 ( 静止 位置 ) 
を 有 し 、 エ ネル ギー 供給 車 の 歯 5a は 、 カ ム 効 果 に よっ て 上 記 単 安定 弾性 部 材 9 を 上 記 第 
1 幾何 形状 構造 か ら 第 2 幾何 形状 構造 へ 弾性 変形 させ る よう に 構成 され て いる 。 単 安定 弾 
性 部 材 9 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 各回 転 サ イク ル の 間 で 、 

ー 上 記 エ ネル ギー 供給 車 の 1 つの 歯 5a が 上 記 単 安定 弾性 部 材 9 を 単 安定 弾性 部 材 の 上 記 
第 1 幾何 形状 構造 か ら 上 記 第 2 幾何 形状 構造 へ 弾性 変形 させ 、 

ー そ の 後 、 上 記 単 安定 弾性 部 材 9 が 、 第 1 幾何 形状 構造 へ 弾性 復帰 し 、 そ れ に より 、 所 定 
量 の 力学 的 エネ ルギー を 調 速 機 機構 7 へ 解放 する 、 

よう に 、 構 成 さ れ て いる 。 

[0046] 

調 速 機 機構 は 、 硬 質 の 慣性 調 速 部 材 1 7 を 有 し 得 、 こ の 慣性 調 速 部 材 は 、 第 1 弾性 サス 
ペン ショ ン 2 1 に よっ て プレ ー ト 1 1 の 枠 体 に 接続 され て いる 。 Bl 弾性 サス ペン ショ ン 
は 、 例 えば 2 つの 可 携 性 を 有する 第 1 弾性 枝 体 2 1 を 備え 得 、 こ れ ら 第 1 弾性 枝 体 は 、 プ 
レー ト 1 1 の 側 部 1 2 か ら 第 2 方向 Y と ほぼ 平行 に 延 在 し 、 そ れ に より 、 調 速 部 材 1 7 は 
、 支持 体 に 対し て 第 1 方 向 X と ほぼ 平行 に 並 進 運 動 可能 で ある 。 調 速 部 材 1 7 及び 第 1 À 
性 サス ペン ショ ン 2 1 は 、 上 記 調 速 部 材 1 7 が 図 2 に 示す 両 矢印 17a に し た が っ て 、2 
つの 極限 位置 間 で 図 2 に 示す 中 立 位置 か ら 2 方 向 に 振動 する よう に 構成 され て お り 、 本 明 
細 書 で は 、 こ れ ら 極限 位置 を 「 第 1 及び 第 2 極限 調 速 部 材 位置 」 と 称す る 。 

[0047] 

調 速 部 材 1 7 の 並 進 運 動 は 、 ほ ぼ 直 線 的 で あり 得る 。 
[0048] 

有利 に は 、 調 速 部 材 1 7 は 、 第 1 方 向 X で の 第 1 振動 振幅 と 第 2 方 向 Y で の 非 ゼ ロ の 第 
2 振動 振幅 と を 有する 円 形 並 進 運動 で 振動 する よう に 支持 体 に 取り 付け られ て いる 。 好ま 
し く は 、 第 1 振動 振幅 は 、 第 2 振幅 の 少な く と も 1 0O 倍 で あり 、 こ れ に より 、 移 動 を ほぼ 
直線 的 に する 。 

[0049] 

調 速 部 材 1 7 は 、 プ レー ト 1 1 の 側 部 1 2 に 近接 し て 第 1 方 向 X と ほぼ 平行 に 長手 方 向 
に 延 在 す る 主 硬 質 本 体 1 8 と 、 主 本 体 1 8 の 端 部 か ら プ レー ト 1 1 の 側 部 1 5 に 向け て そ 
れ ぞ れ の 自由 端 部 2 0 まで 延 在 す る 2 つの 分 岐 硬質 腕 体 19 と 、 を 有 し 得る 。 自由 端 部 2 
0 は 、 第 1 方 向 と ほぼ 平行 に 互い に 反対 側 に 外側 へ 延 在 し 得る 。 

[0050] 

第 1 弾性 枝 体 2 る 1 Е. 2Ah2hT7L—HR11 の 側 部 13、14 に 近接 し 、 プ レー ト 1 
1 の 側 部 1 2 に 接続 され た 第 1 端 部 と 、 そ れ ぞ れ が 肢体 1 9 の 自由 端 部 20 に 接続 され た 
第 2 端 部 と 、 を 有 し 得る 。 第 1 弹性 枝 体 2 1 は 、 調 速 部 材 1 7 が 中 立 位置 で 静止 し て いる 
と き に ほぼ 直線 的 で あり 得る ( すなわち 、 曲 が っ て いな い ) 。 

[0051] 

第 1 弹性 枝 体 2 1 の 長 さ と 調 速 部 材 の 振動 振幅 と は 、 上 記 調 速 部 材 1 7 の 運動 が 上 述 し 

た よう に ほぼ 直線 的 で ある よう に な っ て いる 。 
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[0052] 

阻止 機構 6 は 、 少 な く と も 弾性 リン ク 2 7 に よっ て 調 速 部 材 1 7 に 接続 され た 硬質 阻止 
部 材 8 を 有 し 、 そ れ に より 、 上 記 調 速 部材 1 7 と 同期 し て 移動 する 。 

[0053] 

図 2 に 示す 例 に お いて 、 阻止 部 材 8 は 、 第 2 方向 Y と ほぼ 平行 に 延 在 す る 2 TORR 
弾性 リン ク 27 に よっ て 調 速 部 材 1 7 に 接続 され 得る 。 ЕВЕ Y 727 м 
速 部 材 1 7 が 中 立 位置 に ある と き に 、 ほ ば 直線 的 で ある ( 曲がら な い ) よう に 構成 され 得 
>. 

(00541 

阻止 部 材 8 は 、 第 2 弾性 サス ペン ショ ン 33 に よっ て プレ ー ト 1 1 の 枠 体 に 取り 付け ら 
れ 得 る 。 第 2 弾性 サス ペン ショ ン 33 は 、 第 2 方 向 Y で 並 進 運動 を 阻止 部 材 8 に 付与 する 
よう に 構成 され 得る 。 第 2 弾性 サス ペン ショ ン は 、2 つ の 可 携 性 を 有する 第 2 弾性 枝 体 3 
3 を 備え 得 、 こ れ ら 第 2 弾性 核 体 は 、 第 1 方 向 X と ほぼ 平行 に 延 在 し 、 そ れ に より 、 阻 止 
部 材 8 は 、 両 矢印 8 a の 方 向 で 、 第 1 方向 X と ほぼ 平行 に 並 進 運 動 可能 で ある 。 こ の た め 
、 阻止 部 材 は 、2 つの 極限 位置 間 で 、 中 立 位置 か ら 2 つの 両方 向 で 移動 可能 で あり 、 本 明 
細 書 で は 、 こ れ ら 極限 位置 を 「 第 1 及び 第 2 極限 阻止 部 材 位置 」 と 称す る 。 弾性 枝 体 3 3 
は 、 阻止 部 材 8 が 中 立 位 置 で 静止 し て いる と き に ほぼ 線 状 で ある (曲がっ て いな い ) よう 
に 構成 され 得る 。 

[0055] 

М2 imd И Б\ С, Mik MMS it, 

一 调 速 部 材 1 7 の 主 本 体 1 8 に 近接 し て 第 1 方 向 X で 長手 方 向 に 延 在 する 硬質 基部 2 2 と 


一 基部 2 2 の 端 部 か ら プ レー ト 1 1 の 側 部 1 5 に 向け て 自由 端 部 24、26 ま で 各 別 に 延 
在 す る 2 つの 分 岐 硬質 横 方 向 腕 体 23 25€, 

を 有 し 得る 。 自由 端 部 24 、26 は 、 第 1 方 向 X メ と ほぼ 平行 に 、 互 い に 対 し て 反対 側 に 外 
側 へ 延 在 し 得る 。 

[0056] 

弾性 リン ク 27 は 、 主 本 体 の 端 部 に 近接 し て 調 速 部 材 の 主 本 体 1 8 に 接続 され た 第 1 M 
部 と 、 腕 体 23 、25 の 自由 端 部 24、26 に 各 別 に 接続 され た 第 2 端 部 と 、 を 有 し 得る 
[0057] 

その 上 、 横 方 向 腕 体 2 5 の 自由 端 部 2 6 は 、 第 1 短 手 方 向 硬質 腕 体 30 に よっ て 、 他 方 
の 横 方 向 腕 体 23 に 向け て 第 1 方 向 X に 延伸 され 得る 。 横 方 向 腕 体 2 5 は 、 同 様 に 、 第 2 
硬質 短 手 方 向 腕 体 2 ほ 8 に よっ て 、 他 方 の 横 方 向 腕 体 2 3 に 向け て 第 1 方 向 に 延伸 され 得 、 
この 第 2 硬質 短 手 方 向 腕 体 は 、 基 部 2 2 に 近接 する 。 エ ネル ギー 供給 車 5 は 、 第 1 及び 第 
2 短 手 方 向 腕 体 30 28 間 に あ る 。 

[0058] 

第 1 及び 第 2 短 手 方 向 腕 体 30 28 の 自由 端 部 は 、 第 1 及び 第 2 停止 部 材 2 9a 2 
9 b を 各 別 に 有 し 得る 。 第 1 及び 第 2 停止 部 材 29a 、29b は 、 第 2 方 向 Y で 第 1 及び 
第 2 短 手 方 向 腕 体 30 、28 の 自由 端 部 か ら 互 い に 向 け て 突出 する 硬質 指 体 の 形態 に あり 
得る 。 

[0059] 

第 1 及び 第 2 停止 部 材 29a 、29p は 、 以 下 で 詳細 に 説明 する よう に 、 エ ネル ギー 供 
给 车 5 OMS a と 協 働 す る よう に 設計 され て お り 、 上 記 エ ネル ギー 供給 車 5 を 交互 に 保持 
及び 解放 する 。 第 1 及び 第 2 停止 部 材 29a 29 b は 、 歯 の 前 面 5b を 向く < 停止 面 2 9 
a 1 、29b1 と 、 反 対 側 の 後面 29a 2 、29b2 と 、 を 各 別 に 有 し 得る 。 停止 面 29 
a 1 、29b 1 は 、 好 まし く は 、 軸 Z に 平行 な 径 方 向 面 に 配 設 さ れ 得 る 一 方 、 後面 29a 
2 、29b2 は 、 傾 斜 し て 延 在 し 得 、 そ れ に より 、 人 停止 部 材 29a、29b は 、 和 形 を 有 
Tos 
[0060] 
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阻止 部 材 8 き は 、 補 強 体 25a を さら に 有 し 得 、 こ の 補強 体 は 、 第 2 方 向 に 延 在 し 、 横 方 
向 腕 体 2 5 を 第 1 短 手 方 向 腕 体 30 に 結合 する 。 

[0061] 

阻止 部 材 8 は 、 タ ブ 3 1 を さら に 有 し 得 、 こ の タブ は 、 短 手 方 向 腕 体 30 か ら プ レー ト 
1 1 の 側 部 1 5 に 向け て 第 2 方向 に 延 在 する 。 

[0062] 

自由 端 部 2 6 及び 第 1 短 手 方 向 腕 体 30 は 、 プ レー ト 1 1 の 側 部 1 5 ЖЫ“ ZB? 
ба 内 に 少し の 遊び を 持っ て 受け られ 得る 。 ま た 、 タ ブ 3 1 は 、 プ レー ト 1 1 の 側 部 1 5 
を 切欠 いた さら な る 刻 目 3 1 a 内 に 受け られ 得る 。 

[0063] 

プレ ー ト 1 1 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 と 阻止 部 材 8 の 横 方 向 腕 体 23 と の 間 で 、 プ レー 
ト 1 1 の 側 部 1 5 か ら 側 部 1 2 に 向け て 第 2 方向 で 延 在 す る 硬質 舌 体 1 6 を さら に 有 し 得 
5. 544166, #1 縁 部 1 6a を 有 し 得 、 こ の 第 1 縁 部 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 向き 
. 82 方 向 と 平行 に 延 在 す る 。 第 1 縁 部 16a は 、 凹 状 の 円 状 切欠 1 6 b を 有 し 得 、 こ の 
円 状 切欠 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 部 分 的 に 受け る 。 舌 体 1 6 は 、 第 1 縁 部 の 反対 側 に あ 
り 横 方 向 腕 体 2 3 を 向く 第 2 縁 部 16c を さら に 有する 。 第 2 縁 部 16c は 、 横 方 向 腕 体 
23 と 平行 に 傾斜 され 得 、 横 方 向 腕 体 23 の 近傍 に 近接 し 得る 。 

[0064] 

一 方 の 第 2 弹性 枝 体 3 3 IE. ЕЖІ 6 の 第 1 縁 部 1 6 a に 接続 され 、 プ レー ト 1 1 DM 
部 1 5 に 近接 する 第 1 端 部 と 、 タ ブ 3 1 に 接続 され た 第 2 端 部 と 、 を 有 し 得る 。 他方 の 第 
2 弹性 枝 体 3 3 は 、 舌 体 1 6 の 自由 端 部 に 近接 し て 舌 体 1 6 の 第 1 縁 部 1 6 a に 接続 され 
る 第 1 端 部 と 、 基 部 2 2 に 近接 し て 横 方 向 腕 体 25 に 接続 され る 第 2 端 部 と 、 を 有 し 得る 
[0065] 

阻止 部 材 8 は 、 単 安定 弾性 部 材 9 に 接続 され 得る 。 特に 、 上 記 単 安定 弾性 部 材 は 、 可 携 
性 舌 体 9 で あり 得 、 こ の 可 拉 性 舌 体 は 、 阻 止 部 材 8 に 接続 され た ( ひい て は 可 捧 性 リン ク 
27 を 介し て 調 速 機 機構 7 に 連結 され た ) ЖІ 端 部 と 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5a を 押 
す 第 2 自由 端 部 と 、 を 有する 。 可 携 性 舌 体 9 の 主 な 寸法 は 、 例 えば 3mm か ら 5mm の 長 
さと 、 例 えば 0. O1 mm(10um) 50. 04 mm( 40 um) oW., HIO. 
025mm(25 um) の 幅 と 、 を 有する 。 

[0066] 

IERIE EEO Ж, #2 停止 部 材 2 9b に 隣接 し て 阻止 部 材 8 に 取り 付け られ 得る 。 特に 
、 可 携 性 舌 体 は 、 短 手 方 向 腕 体 28 に 近接 し て 阻止 部 材 8 の 横 方 向 腕 体 2 5 に 接続 され 得 
>. 可 携 性 舌 体 9 は 、 短 手 方 向 腕 体 2 8 と エネ ルギー 供給 車 5 と の 間 で 自由 端 部 まで 第 1 
方 向 と ほぼ 平行 に 延 在 し 得 、 こ の 自由 端 部 は 、 第 2 停止 部 材 29b に 近接 する 。 
[0067] 

TEEERI 及び 阻止 部 材 8 は 、2 つの 別個 の 部 材 で あり 、 こ の た め 、 機構 は 、( 阻止 
部 材 8 に よっ て 提供 され る ) 供給 車 5 の 阻止 ノ 解 放 機 能 と 、( 可 搁 性 舌 体 9 KL DO TRA 
され る ) エネ ルギー を 調 速 機 機構 か ら 伝達 させ て 調 速 機 機構 の 振動 を 維持 する 機能 と 、 の 
間 に 分 離 を 提供 する 。 こ の 機能 分 離 に より 、 阻 止 部 材 8 の 設計 は 、( 阻止 及び エネ ルギー 
伝達 機能 双方 を 取り 扱う スイ ス ア ンク ル 脱 進 機 の 場合 の よう に ) エネ ルギー 伝達 の 機能 を 
考慮 する 必要 が な く 、 可 携 性 舌 体 9 の 設計 は 、 供 給 車 5 の 阻止 ノ 解 放 機 能 を 考慮 する 必要 
が な い 。 

[0068] 

動作 中 、 調 速 部 材 は 、 例 えば 2 0Hz か ら 30Hz で ある 周波 数 f で 第 1 方 向 X と 平行 
に 並 進 振動 し 、 阻止 部 材 8 は 、 調 速 部 材 1 7 の 振動 周波 数 の 2 倍 で ある 周波 数 2f で 振動 
する 。 

[0069] 

より 正確 に は 、 弾 性 リン ク 2 7 は 、 

ー 阻止 部 材 8 が 、 調 速 部 材 1 7 が 中 立 位置 に ある と き に 、 弾 性 リン ク 27 に よっ て ( 側 部 
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1 5 に 向け て ) 第 2 極限 阻止 部 材 位置 へ 移動 され 、 

ー 阻止 部 材 8 が 、 調 速 部 材 1 7 が 第 1 及び 第 2 極限 調 速 部 材 位 置 の いずれ か に ある と き に 
、 弾 性 リン ク 27 に よっ て ( 側 部 1 2 に 向け て ) 第 1 極限 阻止 部 材 位置 へ 移動 され る 、 
よう に 、 構 成 さ れ て いる 。 

[0070] 

この 移動 中 、 第 1 及び 第 2 停止 部 材 29a 、29bp は 、 交 互 に 上 記 エ ネル ギー 供給 車 に 
向かう よう に 及び エネ ルギー 供給 車 か ら 離 問 す る よう に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 に 対し て ほ 
ぼ ぽ 径 方 向 に 移動 し 、 こ の た め 、 第 1 及び 第 2 停止 部 材 29a 、29b は 、 交 代 で 、 エ ネル 
ギー 供給 車 5 の 歯 5a を 阻 み 、 そ れ に より 、 上 記 上 阻 止 部 材 8 が 第 1 及び 第 2 極限 阻止 部 材 
位置 に ある と き に 、 上 記 エ ネル ギー 供給 車 5 を 各 別 に 保持 する 。 

[0071] 

より 正確 に は 、 第 1 停止 部 材 2 9 a は 、 

ー 阻止 部 材 が ( 側 部 1 2 に 近接 する ) 第 1 極限 阻止 部 材 位置 と 第 1 脱 進 位置 (第 1 停止 部 
材 29a の 頂点 が 歯 5a の 外 径 に 一 致す る 位置 ) と の 間 を 移動 し て いる と き に 、 エ ネル ギ 
ー 供 給 車 5 を 保持 し 、 

ー 阻止 部 材 8 が 上 記 第 1 脱 進 位置 と ( 側 部 15 に 近接 する ) 第 2 極限 阻止 部 材 位置 と の 間 
に ある と き に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 阻ま な い 、 

よう に 、 構 成 さ れ て いる 。 

[0072] 

EOL, 82 停止 部 材 2 9 b は 、 

ー 阻止 部 材 が ( 側 部 1 5 に 近接 する ) 第 2 極限 阻止 部 材 位置 と 第 2 脱 進 位置 ( 第 2 停止 部 
H29b の 頂点 が 歯 5a の 外 径 に 一 致す る 位置 ) と の 間 を 移動 し て いる と き に 、 エ ネル ギ 
ー 供 給 車 5 を 保持 し 、 

ー 阻止 部 材 8 が 上 記 第 2 脱 進 位置 と ( 側 部 1 2 に 近接 する ) 第 1 極限 阻止 部 材 位置 と の 間 
に ある と き に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 阻ま な い 、 

よう に 、 構 成 さ れ て いる 。 

[0073] 

さら に 、 阻 止 部 材 8 の 第 2 脱 進 位置 は 、( 側 部 1 2 に 近接 する ) 第 1 極限 阻止 部 材 位置 
と 第 1 脱 進 位置 と の 間 に あ り 得る 。 こ の 場合 に お いて 、 有 有利 に は 、 第 1 及び 第 2 停止 部 材 
29a、29b は 、 

ー 上 記 阻 止 部 材 8 が 第 1 脱 進 位置 に あり か つ 第 1 停止 部 材 29a が 歯 5a の 前 面 5bb に 一 
致す る と き に 、 第 2 停止 部 材 29 b が 、 エ ネル ギー 供給 車 の 2 つの 他 の 歯 5a の うち の 一 
方 の 後面 5c の 近傍 で 、 こ れ ら 2 つの 他 の 歯 の 間 に あ り 、 

ー 上 記 阻 止 部材 8 が 第 2 脱 進 位置 に あり か つ 第 2 停止 部 材 2 9b が 歯 5a の 前 面 5b に 一 
致す る と き に 、 第 1 停止 部 材 29 a が 、 エ ネル ギー 供給 車 の 2 つの 他 の 歯 5a の うち の 一 
方 の 後面 5c の 近傍 で 、 こ れ ら 2 つの 他 の 歯 の 間 に あ る 、 

よう に 、 構 成 さ れ て いる 。 

[0074] 

可 拉 性 舌 体 9 は 、 阻 止 部 材 8 が 第 1 脱 進 位置 と 第 2 極限 阻止 部 材 位 置 と の 問 に ある と き 
に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 回 転 中 に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5 a が 上 記 単 安定 弾性 部 材 
9 を 上 記 人 第 1 幾何 形状 構造 か ら 上 記 第 2 幾何 形状 構造 へ 弾性 変形 させ る よう に 、 構 成 さ れ 
得る 。 こ の た め 、 可 携 性 舌 体 9 は 、 所 定 の 第 1 幾何 形状 構造 と 所 定 の 第 2 幾何 形状 構造 と 
の 間 の この 可 拉 性 舌 体 の 幾何 形状 変形 に 対応 する 所 定 の 潜在 力学 的 エネ ルギー を 蓄積 する 
o この 所 定 の エネ ルギー は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 各回 転 サ イク ル で 同じ で ある 。 
[0075] 

可 携 性 舌 体 9 は 、 阻止 部 材 8 が 第 2 極限 阻止 部 材 位 置 に ある と き に 、 上 記 可 携 性 舌 体 9 
が 第 2 北 何 形状 構造 に ある よう に 、 構成 さ れ 得 る 。 こ の た め 、 可 携 性 舌 体 9 は 、 第 1 幾何 
形状 構造 に 復帰 し 、 阻止 部 材 8 が 第 2 極限 阻止 部 材 位 置か ら 第 2 脱 進 位 置 へ 移動 する 間 に 
、 上 記 所 定量 の 力学 的 エネ ルギー を 阻止 部 材 8 に 伝達 させ る 。 弾 性 リン ク 2 7 は 、 上 記 所 
定量 の 力学 的 エネ ルギー を 調 速 部 材 1 7 に 伝達 させ る よう に 構成 され て いる 。 
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[0076] 

ЗРК, НЕЕЖУН, НЕВЫ が 第 2 脱 進 位置 か ら 第 1 極限 阻止 部 材 位置 へ 及び 
Ею жт 極限 阻止 部 材 位置 か ら 第 1 脱 進 位置 へ 移動 する 間 に 、 エ ネル ギー 供給 車 5 OMS 
a を 阻ま な いよ うに 構成 され 得る 。 

[0077] 

好ま し く は 、 伝 動 装 置 3 は 、 阻 止 部 材 8 が 第 1 脱 進 位 置か ら 第 2 極限 阻止 部 材 位置 まで 
進む 時 間 以 下 の 時 間 内 に エネ ルギー 供給 車 5 の 各回 転 ス テッ プ を 完了 する よう に 、 な っ て 
いる 。 

[0078] 
ここ で 、 図 3 、 図 3a か ら 図 9 及び 図 9 a に 関し て 、 機 構 の 動作 を 段階 ご と に 説明 する 


~ 


0079] 
図 3 及び 図 3 a の 位置 に お いて 、 
一 调 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 4 の 方 向 で 側 部 1 4 に 向け て 移動 し 、 第 2 極限 調 速 部 材 位置 に 
近接 し 、 
ー 阻止 部 材 8 は 、 矢 印 3 5 の 方 向 で 側 部 1 2 に 向け て 移動 し 、 第 1 極限 阻止 部 材 位置 に 近 
接し 、 そ れ に より 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 第 1 停止 部 材 29a で 保持 し 、 
ーー 第 2 停止 部 材 2 9b は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 阻ま ず 、 
ー 可 携 性 舌 体 9 は 、 第 1 幾何 形状 位置 ( 静止 位置 ) に ある 。 

[0080] 

より よく 理解 する た め に 、 図 3 a か ら 図 9 a の いく つか の 歯 5a に 参照 等 号 を 付 し た 。 
これ ら 歯 の 状況 は 、 図 3a の 位置 に お いて 以下 の よう に な っ て お り 、 
ー 歯 5a 」 は 、 第 1 停止 部 材 29a に よっ て 保持 され て いる 歯 で あり 、 
ー 歯 5a 。 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 次 の 回 転 ス テッ プ に お いて 回 転 方 向 で 第 1 停止 部 材 
29a に 向け て 移動 する 次 の 歯 で あり 、 
ー 歯 5a 。 及 び 5a 。 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 回 転 方 向 で 第 2 停止 部 材 を 越え て 及び 第 
2 停止 部 材 の 前 に 各 別 に 位置 し て お り 、 
ー 歯 5a 。 は 、 次 の 歯 で あり 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 回 転 方 向 で 歯 5a 4 の 後に 第 2 停止 
部 材 2 9 b に 向け て 移動 する 。 

[0081] 

そし て 、 機 構 は 、 図 4 及び 図 4 a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 
一 调 速 部 材 1 7 は 、 第 2 極限 調 速 部 材 位置 に 到達 し 、 
ー 阻止 部 材 8 は 、 第 1 極限 阻止 部 材 位 置 に 到達 し 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 依然 と し て 第 1 
停止 部 材 2 9 a で 保持 し 、 
- TREER i, KARELTEI 幾何 形状 位置 (静止 位置 ) に ある 。 

[0082] 

その 後 、 調 速 部 材 1 7 及び 阻止 部 材 8 は 、 そ れ ら 運動 方 向 を 変更 し 、 機 構 は 、 図 5 RU 
図 5a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 

ー 調 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 7 の 方 向 で 側 部 1 3 に 向け て 移動 し 、 中 立 位置 に 近接 し て 到達 
し 、 
ー 阻止 部 材 8 は 、 矢 印 38 の 方 向 で 側 部 1 5 に 向け て 移動 し 、 第 1 脱 進 位置 に 到達 し 、 こ 
の 第 1 脱 進 位置 で は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 が 第 1 停止 部 材 2 9 a か ら 人 解放 され 、 矢 印 36 
の 方 向 で の 1 角度 方 向 ス テッ プ だ け 回 転 し 、 
一 第 2 停止 部 材 2 9b は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 2 つの 歯 5a 間 に す で に あり 、 こ れ ら 歯 
5a の うち の 一 方 の 後面 5 c に 近接 し 、 
ー 可 携 性 舌 体 9 は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5a 。 に よっ て 曲げ られ 始め る 。 
[0083] 

そし て 、 エ ネル ギー 供給 車 5 は 、 迅 速 に 1 角度 方 向 ス テッ プ だ け 回 転 し 、 機 構 は 、 図 6 
及び 図 6a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 
ー 調 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 7 の 方 向 で 側 部 1 3 に 向け て 依然 と し て 移動 し 、 依 然 と し て 中 
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立 位置 に 近接 し 、 

ー 阻止 部 材 8 は 、 第 2 阻止 部 材 に 近接 し 、 矢 印 35 の 方 向 で 側 部 1 2 に 向け て すでに 移動 
し て お り 、 

一 第 1 停止 部 村 2 9a は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 を 阻ま ず 、 歯 5a | 及び 5a。 間 に 角度 方 
向 で 位置 し 、 

一 第 2 停止 部 材 2 9b は 、 歯 5a 。 の 前 面 に 当 接 する こと に よっ て エネ ルギー 供給 車 5 を 
保持 し 、 

一 可 撞 性 舌 体 9 は 、 第 2 ÉMPÉRÉÉER DU, Ш5а„ に よっ て 最大 限 曲 げ ら れ て お り 、 
第 1 幾何 形状 構造 に 前 進 的 に 復帰 する こと を 開始 し つつ 、 阻 止 部 材 8 及び 調 速 部 材 1 7 に 
舌 体 の エネ ルギー を 解放 する 。 

[0084] 

その 後 、 機 構 は 、 図 7 及び 図 7a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 

一 调 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 7 の 方 向 で 側 部 1 3 に 向け て 依然 と し て 移動 し 、 

ー 阻止 部 材 8 は 、 矢 印 35 の 方 向 で 側 部 1 2 に 向け て 依然 と し て 移動 し 、 

一 第 1 停止 部 材 2 9а は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5a | 及び 5a 。 間 に す で に あり 、 歯 
Ба, の 後面 5c に 近接 し 、 

ー 可 携 性 舌 体 9 は 、 舌 体 の エネ ルギー を 解放 し て お り 、( 曲げ られ て いな い ) 第 1 幾何 形 
状 構 造 へ 復帰 し て いる 。 

[0085] 

そし て 、 機 構 は 、 図 8 及び 図 8a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 

ー 調 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 7 の 方 向 で 側 部 1 3 に 向け て 依然 と し て 移動 し 、 

ー 阻止 部 材 8 は 、 矢 印 35 の 方 向 で 側 部 1 2 に 向け て 依然 と し て 移動 し 、 第 2 脱 進 位置 に 
到達 し て お り 、 こ の 第 2 脱 進 位置 で は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 は 、 第 2 停止 部 材 2 9 b HH 
解放 され 、 矢印 3 6 の 方 向 で 1 角度 方 向 ス テッ プ だ け 回 転 し 、 

一 第 1 停止 部 材 29 a は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 歯 5a | 及び 5a 。 間 に 依 然 と し て あり 
、 歯 5a 」 の 後面 5c に 近接 し 、 

ー 可 携 性 舌 体 9 は 、( 曲げ られ て いな い ) 第 1 幾何 形状 構造 に ある 。 

[0086] 

エネ ルギー 供給 車 が 1 角度 方 向 ス テッ プ だ け 回 転 し た 後 、 そ の 後 、 機 構 は 、 図 9 及び 図 
9a の 位置 に 到達 し 、 こ の 位置 に お いて 、 

ー 調 速 部 材 1 7 は 、 矢 印 3 7 の 方 向 で 側 部 1 3 に 向け て 依然 と し て 移動 し て お り 、 第 1 極 
限 調 速 部 材 位置 に 近接 し 、 

ー 阻止 部 材 8 は 、 矢 印 3 5 の 方 向 で 側 部 1 2 に 向け て 依然 と し て 移動 し て お り 、 第 1 極限 
阻止 部 材 位 置 に 近接 し て 到達 し 、 

ー エ ネル ギー 供給 車 5 は 、 第 1 停止 部 材 2 9 a に よっ て 保持 され 、 

ー 可 携 性 舌 体 9 は 、( 曲げ られ て いな い ) 第 1 幾何 形状 構造 に ある 。 

[0087] 

そし て 、 調 速 部 材 1 7 及び 阻止 部 材 8 は 、 方 向 を 変え 、 機 構 が 図 3 及び 図 3 a の 位置 に 
戻る まで 、 同 じ 段 階 を 発生 させ 、 そ の 後 、 サ イク ル を 繰り 返す 。 

[0088] 

この た め 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 運動 サイ クル は 、2 つ の 角度 方 向 ス テッ プ の 回 転 を 有 
し 、 人 角度 方 向 ス テッ ププ それぞれ は 、1 つの 歯 5a の 角度 方 向 範囲 の 半分 に 等 し い 。 図 2 か 
ら 図 9 の 例 に お いて 、 エ ネル ギー 供給 車 5 は 、21 の 歯 5a を 有 し て お り 、 そ の た め 、 上 
記 角 度 方 向 ス テッ プ は 、w=360" /(21x2)=8.57° で ある 。 留意 すべ きこ 
と は 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 各 運 動 サ イク ル が 、 調 速 部 材 1 7 の 振動 サイ クル の 半分 の 間 
に 完了 し 、 そ の た め 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 運動 周波 数 が 、 調 速 機 機構 7 の 振動 周波 数 の 
4 倍 で ある 、 こ と で ある 。 こ の た め 、 調 速 機 機構 7 の 周波 数 f が 30Hz で ある 場合 、 阻 
止 部 材 8 の 周波 数 は 、2f 60Hz と な り 、 エ ネル ギー 供給 車 5 の 運動 周波 数 は 、4f 
=1 20Hz と な る 。 

[0089] 
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ここ で 、 図 1 0 か ら 図 13 に 関し て 、 本 発明 の 第 2 実施 形態 を 説明 する 。 図 1 の 説明 を 
の 第 2 実施 形態 に 依然 と し て 適用 する 。 

0090] 

この 第 2 実施 形態 に お いて 、 図 1 0 に 示す よう に 、 調 速 機 機構 7 は 、 単 一 構造 で あり 、 
単 二 プレ ー ト 1 1 1 に 形成 され 得る 。 プ レー ト 1 1 1 は 、 ほ ぼ 平 坦 で あり 、2 つの 垂直 方 
向 X、Y に 平行 に 延 在 す る 。 

[0091] 

プレ ー ト 1 1 1 i£. 材料 に 応じ て 、 例 えば 約 O0 . 1 mm か ら 約 0O0. 6mm な ど 、 厚 さ が 
薄く な り 得 る 。 
[0092] 

プレ ー ト 1 1 1 は 、 上 記 プ レー ト の 平面 で ( 例え ば 幅 及 び 長 さま た は 直径 ) 、 約 15m 
m か ら 約 40mm で ある 横 方 向 寸法 を 有 し 得る 。 

[0093] 

7/-к1118. 任意 の 適切 な 材料 で 製造 され 得 、 好 まし く は 比較 的 高い ヤン グ 率 を 
有 し て 良好 な 弾性 特性 を 示す 。 プ レー ト 1 1 1 に 使用 可能 な 材料 の 例 は 、 シ リコ ン 、 ニ 
ケル 、 ス チー ル 、 チ タン で ある 。 シ リコ ン の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 1 の 厚 さ は 、 例 
АЖО. 3 mm か ら 0. 6mm で ある 。 

[0094] 

調 速 機 機構 7 の 様々 な 部 材 は 、 以 下 で 詳 述 され 、 プ レー ト 1 1 1 に 切欠 を 形成 する こと 
に よっ て 形成 され て いる 。 こ れ ら 切欠 は 、 特 に MEMS の 製造 の よう に 、 マ イク ロ エ 学 で 
公知 の 製造 方 法 に よっ て 形成 され 得る 。 

[0095] 

シリ コン プレ ー ト 1 1 1 の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 1 は 、 例 えば 、 深 堀 反応 性 イオ 
ン エ ッ チ ング (DRI Е) に よっ て 、 ま た は 、 い くつ か の 場合 に お いて (特に 試作 品 ま た 
は 小 規模 量産 に つい て ) 固体 レー ザ 切 断 に よっ て 、 局 所 的 に 中 空 化 さ れ 得る 。 
[0096] 

ニッ ケル プレ ー ト 1 1 1 の 場合 に お いて 、 調 速 機 機構 7 は 、 例 えば L1I GA に よっ て 香 
られ 得る 。 

[0097] 

スチ ー ル また は チタ ンプ レー ト 1 1 1 の 場合 に お いて 、 プ レー ト 1 1 1 は 、 例 えば ワイ 
ヤ ャ 放電 加工 (WEDM) に よっ て 、 局 所 的 に 中 空 化 さ れ 得 る 。 

[0098] 

调 速 机 机 构 7 の 構成 部 品 は 、 プ レー ト 11 の 部 分 に よっ て 形成 され て お り 、 こ こ で 詳 述 
され る 。 これら 部 品 の うち の 一 部 は 、 硬 質 で あり 、 他 の も の は 、 通 常 屈曲 部 に お いて 、 弾 
性 変形 可能 で ある 。 い わ ゆ る 硬質 部 品 と いわ ゆる 弾性 部 品 と の 間 の 差 は 、 こ れ ら 部 品 の 形 
状 に 、 特 に これ ら 部 品 の 細 さ に 起因 し た プレ ー ト 1 1 1 の 平面 に お ける これ ら 部 品 の 剛性 
で ある 。 細 さ は 、 例 えば 縦横 比 (部 品 の 幅 に 対す る 部 品 の 長 さ の 比率 ) に よっ て 測定 され 
得る 。 細 さ が 高 い 部 品 は 、 弾 性 を 有 し (すなわち 弾性 変形 可能 で あり ) 、 細 さ が 低 い 部 品 
は 、 人 硬質 で ある 。 例え ば 、 い わ ゆ る 硬質 部 品 は 、 プ レー ト 1 1 1 の 平面 に お いて 剛性 を 有 
し 得 、 こ の 剛性 は 、 プ レー ト 1 1 1 の 平面 に お いて いわ ゆる 弾性 部 品 の 剛性 より も 少な く 
と も 約 1 000 倍 で ある 。 例え ば 後述 する 弾性 枝 体 143、145、147 な どの 弾性 接 
続 体 の 主 な 寸法 は 、 例 えば 5mm か ら 13mm で ある 長 さ と 、 例 えば 0.01mm(10 
ыт) か ら 0. 04 mm( 40 um), АЕО. 025mm( 25 um) CHS RE 
、 を 有する 。 

[0099] 

プレ ー ト 1 1 1 は 、 外側 枠 体 1 1 2 を 形成 し 、 こ の 外側 枠 体 は 、 例 えば ネジ な ど に よっ 
て プレ ー ト 1 1 1 の 忠通 孔 1 1 1 b を 通し て 支持 プレ ー ト 1 1 1 a に 固定 され て いる 。 支 
持 プ レー ト 1 1 1 a は 、 同様 に 、 時 計 筐 体 に 固定 され て いる 。 

[0100] 
図 1 0 に 示す 例 に お いて 、 プ レー ト 1 1 1 は 、 調 速 機 機構 7 を 全体 的 に 囲む 閉鎖 型 硬質 
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枠 体 1 1 2 を 形成 する が 、 こ の 枠 体 は 、 そ の 他 の よう に 設計 され 得 、 特 に 、 阻 止 機構 6 X 
び 調 速 機 機構 7 を 囲ま な いま た は 完全 に は 囲ま な いよ うに 設計 され 得る 。 
[0101] 

図 1 0 に 示す 例 に お いて 、 枠 体 1 1 2 は 、 例 えば 2 つの 硬質 支持 腕 体 1 1 3 を 有する 円 
状 リ ング で あり 得 、 こ れ ら 硬質 支持 腕 体 は 、 枠 体 1 1 2 の 周縁 か ら 内 側 に 延 在 す る 。2 2 
の 支持 腕 体 1 1 3 は 、 第 2 方向 Y で ずら され て お り 、 反 対 方 向 で 第 1 方 向 X と 平行 に 延 在 
TS. 

[0102] 

枠 体 1 1 2 、 支 持 プ レー ト 1 1 Та 及び 他 の 全て の 固定 部 品 は 、 本 明細 書 に お いて 「 支 
持 体 」 と 称 さ れ 得 る 。 

[0103] 

调 速 机 机 构 7 3. 2 つの 硬質 慣性 調 速 部 材 1 1 7 を 有 し 得 、 こ れ ら 調 速 部 材 は 、 弾 性 サ 
スペ ンション 1 2 1 に よっ て 枠 体 1 1 2 に 各 別 に 接続 され て いる 。 調 速 部 材 1 1 7 それ ぞ 
れ の 弾性 サス ペン ショ ン 1 2 1 は 、 例 えば 2 つの 弾性 リン ク 1 2 1 を 備え 得 、 こ れ ら 弾性 
リン ク は 、 支 持 腕 体 1 1 3 の 一 方 か ら 第 2 方 向 Y と ほぼ 平行 に 延 在 し 、 そ れ に より 、 調 速 
部 材 1 1 7 は 、 支 持 体 に 対し て 第 1 方 向 X と ほぼ 平行 に 並 進 運 動 可能 で ある 。 
[0104] 

调 速 部 材 1 1 7 それ ぞ れ 及び 弾性 サス ペン ショ ン 121 は 、 上 記 調 速 部 材 1 1 7 が 図 1 
0 に 示す 中 立 位置 か ら 図 1 1 RUMI 2 に 各 別 に 示す 2 つの 極限 位置 間 で 図 1 1 及び 図 1 
2 に 示す 矢印 1 1 7a 、1 17b に し た が っ て 2 方 向 で 振動 する よう に 、 構成 され て いる 


o 


[0105] 

調 速 部 材 1 7 の 並 進 運 動 は 、 ほ ぼ 直 線 的 で あり 得る 。 
[0106] 

有利 に は 、 調 速 部 材 1 1 7 それ ぞ れ は 、 第 1 方 向 で の 第 1 振動 振幅 と 第 2 方向 Y で の 非 
ゼロ の 第 2 振動 振幅 と を 有 し て 、 円 形 並 進 運 動 す る よう に 支持 体 に 取り 付け られ て いる 。 
好ま し く は 、 第 1 振動 振幅 は 、 第 2 振幅 の 少な く と も 1 0 倍 で あり 、 こ れ に より 、 移 動 を 
ほぼ 直線 的 に する 。 

[0107] 

М1 0 の 実施 形態 に お いて 、 調 速 部 材 1 1 7 それ ぞ れ は 、 支 持 腕 体 11 3 の うち の 一 方 
と 枠 体 1 1 2 の 周縁 と の 間 に 位 置 し 得る 。 

[0108] 

调 速 部 材 1 1 7 それ ぞ れ は 、 第 1 方向 X と ほぼ 平行 に 長手 方 向 に 延 在 する 主 硬質 本 体 1 
4 1 を 有 し 得 、 こ の 主 硬質 本 体 は 、 主 本 体 1 4 1 の 端 部 か ら 対 応 す る 支持 腕 体 1 1 3 に 向 
け て 延 在 す る 2 つの 分 岐 硬質 横 方 向 腕 体 1 4 2 に よっ て 延伸 され て いる 。 主 本 体 1 4 1 は 
、 ほ ぼ 三 角形 状 で あり 得 、 横 方 向 腕 体 1 4 2 を 有 し て 形成 され て お り 、2 つの ほぼ V 字 状 
の 切欠 1 4 0 は 、 対 応 す る 支持 腕 体 1 1 3 に 向け て 開口 し て いる 。 対応 する 支持 腕 体 1 1 
3 は 、 同 様 に 、2 つの ほぼ V 字 状 の 切欠 1 1 4 を 有 し 得 、 調 速 部 材 1 1 7 の 切欠 140 と 
位置 合わ せ さ れ た 2 つの ほぼ V 字 状 の 切欠 1 1 4 を 有 し 得る 。 

[0109] 

ここ で 、 弾 性 リン ク 1 2 1 は 、 精 巧 な 弾性 構造 で あり 得る が 、 本 発明 は 、 こ の よう な 精 
巧 な 構造 に 限定 され な い 。 

[0110] 

図 1 0 の 例 に お いて 、 弾 性 リン ク 1 2 1 それ ぞ れ は 、 硬 質 リ ンク 腕 体 1 4 6 を 有 し 得 、 
この 硬質 リン ク 腕 体 は 、2 つの 弾性 枝 体 1 4 5 に よっ て 対応 する 支持 腕 体 1 1 3 に 接続 さ 
れ 、2 つ の 他 の 弾性 枝 体 1 4 7 に よっ て 調 速 部 材 1 1 7 に 接続 され て いる 。 BBY Y Y Bi 
体 1 4 6 それ ぞ れ は 、 対 応 す る 切欠 1 4 0 144 に お いて 第 2 方 向 Y で 長手 方 向 に 延 在 
し 得る 。 

(031113 
例え ば 、 硬質 リン ク 腕 体 そ れ ぞ れ は 、2 つの 頂点 (参照 符号 を 付 さ ず ) 間 で 第 2 方 向 Y 
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に 長手 方 向 に 延 在 する 菱形 と し て 形 付け られ 得 、 こ れ ら 頂点 は 、 切 欠 114、140 の 頂 
点 に 位置 する 2 つの 中 間 硬 質 本 体 1 4 4 に 近接 し て いる 。 中 間 硬 質 本 体 1 4 4 それ ぞ れ は 
、2 つ の 分 岐 弾 性 枝 体 1 4 3 に よっ て 弾性 支持 され 得 、 こ れ ら 分 岐 弾性 枝 体 は 、 切 欠 1 1 
4 、1 40 の 縁 部 と 平行 に 配 設 さ れ て いる 。 調 速 部 材 1 1 7 の 側 部 に ある 弾性 枝 体 1 4 3 
は 、 対 応 す る 切欠 1 40 の 口 部 に 近接 し て 上 記 調 速 部 材 1 1 7 に 接続 され て お り 、 支 持 腕 
体 1 1 3 の 側 部 に ある 弾性 枝 体 1 43 は 、 対 応 す る 切欠 1 1 4 の 口 部 に 近接 し て 上 記 支 持 
腕 体 1 1 3 に 接続 され て いる 。 リ ンク 肢体 146 そ れ ぞ れ は 、 同 様 に 、 第 1 方向 X に 位置 
合わ せ さ れ た 2 つの 頂点 1 46a を 有する 。 頂点 1 46a は 、 支 持 腕 体 11 3 の 側 部 に あ 
る 2 つの 弾性 枝 体 145 に よっ て 、 及 び 、 調 速 部 材 1 7 の 側 部 に ある 2 つの 弾性 枝 体 1 
47 に よっ て 、 中 間 硬 質 本 体 144 に 各 別 に 接続 され て いる 。 弾 性 枝 体 143、147 は 
、 リ ンク 有 体 1 4 6 の 緑 部 に 沿っ て 延 在 す る 。 

[0112] 

この た め 、 上 記 弾 性 リン ク 1 2 1 は 、 第 2 方 向 Y に 延 在 する 。 

[0113] 

調 速 部 材 1 1 7 は 、 釣 合 レ バー1 6 0、1 62 に よっ て 共に 接続 され て お り 、 こ れ ら 釣 
合 レ バー は 、 調 速 部材 1 1 7 が 反対 方 向 の 対称 運動 を 常に 有する よう に 設計 され て お り 、 
それ に より 、 調 速 部 材 1 1 7 及び 釣 合 レバ ー1 60、162 に よっ て 形成 され た 組立 体 の 
重心 を 、 例 えば 第 1 及び 第 2 方 向く X く 、Y に 垂直 な 軸 Z に ほぼ ーー 致し て 、 一 定 の 位置 で 維持 
する 。 こ の 釣り 合い に より 、 機 構 は 、 第 1 方 向 と 平行 に 加え られ た 衝撃 、 加 速 ま た は 重力 
に 敏感 で は な く な る 。 

[0114] 

図 1 0 の 例 に お いて 、 釣 合 レ バー1 60、162 は 、 軸 Z を 中 心 と し た 円 弧 と し て 形 付 
けら れ か つ 枠 体 1 1 2 の 内 側 に 配 設 さ れ た 2 つの 硬質 弓 状 レ バー1 6 0 と 、2 つの 弓 状 レ 
バー1 60 を 連結 し か つ 軸 Z に 対し て ほぼ 径 方 向 に 延 在 する 硬質 中 間 レ バー1 6 2 と 、 を 
有 し 得る 。 

[0115] 

ақ, A-160t¢h FH, TILR-150,161¿LTERS3NIA2 ООН m 
に 延 在 し 得 、 こ れ ら エル ボー は 、 第 2 方 向 Y 及び 第 1 方向 X メ それ ぞ れ に お いて 、 軸 Z に 関 
し て ほぼ 径 方 向 に 配 設 され て いる 。 エ ル ボ ー1 5 0 それ ぞ れ は 、 関 節 体 148 に よっ て 調 
速 部 材 1 1 7 の うち の 一 方 に 接続 され 得 、 エ ル ボ ー1 6 1 それ ぞ れ は 、 例 えば 弾性 枝 体 1 
6 3 に よっ て 、 例 えば 弾性 接続 に よっ て な ど 任 意 の 手段 に よっ て 中 間 レ バー1 6 2 に 接続 
され 得る 。 中間 レバ ー161 は 、 関 節 体 154 に よっ て 枠 体 1 1 2 に 、 例 えば 支持 腕 体 1 
1 3 の うち の 一 方 に 接続 され 得 、 こ の 関節 体 は 、 釣 合 レ バー1 60、162 全 体 を 軸 Z 回 
り に 回 動 さ せる こと を で きる よう に する 。 

[0116] 

図 1 0 の 例 に お いて 、 関 節 体 1 4 8 それ ぞ れ は 、 中 間 硬 質 本 体 1 4 9 を 有 し 得 、 こ の 中 
間 硬 質 本 体 は 2 つの 両側 に ある V 宇 状 切欠 1 5 1 を 有する 。 一 方 の 弓 状 レバ ー1 60 の 
肩 部 1 50 それ ぞ れ は 、 一 方 の 切欠 1 51 に 進入 する 一 方 、 対 応 す る 調 速 部 材 1 1 TOR 
起 1 4 1 a は 、 他 方 の 切欠 1 51 に 進入 する 。 エ ル ボ ー1 50 の 及び 突起 1 4 1 a の 自由 
端 部 それ ぞ れ は 、V 字 状 切欠 1 51 の 口 部 に お いて 、 弾 性 枝 体 1 52 に よっ て 中 間 本 体 1 
4 9 に 接続 され 得る 。 

[0117] 

関節 体 1 4, ШВ, У FRURI 5 7 を 有する 中 間 硬 質 本 体 1 5 6 を 
有 し 得 、 こ の V 宇 状 切 欠 に は 、 一 方 の 支持 腕 体 1 1 3 の 突起 1 55 が 進入 する 。 突起 15 
5 の 自由 端 部 は 、V 字 状 切 欠 1 57 の 口 部 に お いて 、 弾 性 枝 体 1 58 に よっ て 中 間 本 体 1 
5 6 に 接続 され 得る 。 中間 本 体 1 56 は 、 同 様 に 、 弾 性 核 体 1 59 に よっ て 中 間 レ バー1 
6 2 の 中 心 に 接続 され 得る 。 

[0118] 

弾性 枝 体 1 52、1 58、159、163 は 、 弾 性 枝 体 143、145、147 と 同様 
の 幅 を 有 し 得る 。 
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[0119] 

B11 及び 図 1 2 に 示す よう に 、 調 速 部 材 1 1 7 の 並 進 振動 は 、 釣 合 レ バー1 60、1 
6 2 に よっ て 軸 X 回 り の 回 動 運 動 へ 変換 され る 。 

[0120] 

図 1 3 に 概略 的 に 示す よう に 、 調 速 機 7 は 、 本 明細 書 に お いて いわ ゆる スイ スレ バー 脱 
進 機 ま た は スイ ス ア ンク ル 脱 進 機 で ある 例え ば 従来 の 脱 進 機構 の 形態 に ある 阻止 機構 6 に 
組み 込ま れ 得 る 。 単なる 図示 し た 例 と し て 、 釣 合 レ バー1 6 1 、1 62 は 、 ス イス アン ク 
ル 225 と 協 働 する イン パル スロ ー ラ 224 を 支持 する 取付 具 223 に 接続 され 得 、 こ の 
スイ ス ア ンク ル 自 体 は 、 應 木 車 の 形態 に ある エネ ルギー 供給 車 5 と 協 働 する 。 麻木 車 5 は 
、 伝 動 装置 3 の ピニオン の うち の 1 つの 噛合 する ピニオン 226 に 接続 され て いる 。 ER 
車 5 及 び ピ ニオ ン 2Z26 双 方 は 、 軸 Z と 平行 な (支持 プレ ー ト 1 1 1a に 対し て 固定 され 
た ) 587’ 回 り に 回 転 し 、 ス イス アン クル 225 は 、( 同様 に 支持 プレ ー ト 1 1 1 a 
に 対し て 固定 され た ) 回 動 軸 Z ” 回 り に 交互 運動 で 回 動 す る 。 こ れ ら 阻止 の 構造 及び 動作 
は 、 時 計 製 造 の 分 野 で 周知 で あり 、 詳 細 に は 説明 し な い 。 他 の 上 阻止 機構 6 及び エネ ルギー 
供給 車 5 も 可能 で ある 。 

[ 符号 の 説明 ] 

[0121] 

5 エネ ルギー 供給 部 材 , 回 転 式 エ ネル ギー 供給 車 , ERE. 6 阻止 機構 、7 時 計 調 

x Hb, 調 速 機 機構 、1 0 時 計 ム ー ブ メ ント 、11,111 単 一 プレ ー ト 、12<15 
支持 体 , БЖ, 側 部 、1 7 , 1 1 7 慣性 調 速 部材 、2 1 , 1 21 弾性 サス ペン ショ 
v, 弾性 リン ク , 第 1 弹性 枝 体 、 1 1 2 RRR, ARR. 160 釣 合 レ バー, 硬質 
弓 状 レバ ー、162 釣 合 レ バー, 硬質 中 間 レ バー、X 主 並 進 運 動 方 向 、Y 第 2 方向 
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(4) 【 発 明 の 名 称 】 機 械 時 計 ム ー ブ メ ント 用 の 振動 子 


(57 [ 要約 】 

【 課題 】 従来 の 欠点 を 解消 する こと 。 

【 解決 手段 】 機械 式 の 時 計 ム ー ブ メ ント を 調整 する た め 
の 振動 子 で あっ て 、 該 振動 子 1 が 、 ガ ン ギ 車 5 と 、 振 動 
子 1 の 時 間 基 準 を 構成 する 第 1 の 共振 器 3 と を 含ん で お 
り 、 第 1 の 共振 器 3 が 、 少 な く と も 2 つの 振動 要素 3 1 
Ко A 維持 され る 質量 要素 3 2 を 含ん で 
お り 、 訪 質量 要素 3 2 が 、 第 1 の 共振 器 3 の 揺 動 を 維持 
する と と も に ガン ギ 車 5 を 交互 の 各 揺 動 と 共に 移動 させ 
る た め に 、 当 該 質量 要素 3 2 に 統合 され 、 ガ ン ギ 車 5 と 
直接 協 働 する よう に 構成 され た 少な く と も 1 つの アン ク 
ル 部 4 を 含ん で お り 、 第 1 の 共振 器 3 が 、 時 計 ム ー ブ メ 
ント に お いて 固定 又は 可動 に 設定 され た ベー ス 2 を 更に 
含ん で お り 、 質 量 要 素 3 2 が 、 振 動 要素 3 1 を 介し て ベ 
一 又 2 に よっ て の み 支 持 さ れ て いる 。 
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【 特許 請求 の 範囲 】 
【 請求 項 1 】 

機械 式 の 時 計 ム ー ブ メ ント を 調整 する た め の 振 動 子 で あっ て 、 該 振動 子 ( 1 ) が 、 ガ ン 
ギ 車 ( 5) と 、 前 記 振 動 子 ( 1 ) の 時 間 基 準 を 構成 する 第 1 の 共振 器 (3 ) と を 含ん で お 
り 、 前 記 第 1 の 共振 器 (3 ) が 、 少 な く と も 2 つの 振動 要素 ( 3 1 ) に よっ て 揺 動 する よ 
う 維 持 さ れる 質量 要素 ( 3 2 ) を 含ん で お り 、 訪 質量 要素 (3 2 ) f. MIA 共振 器 
(3) の 揺 動 を 維持 する と と も に 前 記 ガ ン ギ 車 ( 5 ) を 交互 の 各 揺 動 と 共に 移動 させ る た 
め に 、 当 該 質量 要素 (32) に 統合 され 、 前 記 ガ ン ギ 車 (5) と 直接 協 働 する よう に 構成 
され た 少な く と も 1 つの アン クル 部 (4 ) を 含ん で お り 、 前 記 第 1 の 共振 器 ( 3 ) が 、 前 
記 時 計 用 ムー ブ メ ント に お いて 固定 又は 可動 に 設定 され た ベー ス (2) を 更に 含ん で お り 
、 前 記 質 量 要素 (3 2 ) が 、 前 記 振 動 要 素 ( 3 1 ) を 介し て 前 記 ベ ー ス ( 2 ) に よっ て の 
み 支 持 さ れ て いる こと を 特徴 と する 振動 子 。 

【 請求 項 2 ] 

前 記 少 な く と も 2 つの 振動 要素 (3 1 ) が 、 実 質 上 同一 の 固有 周波 数 及び 又は 同一 の 
振幅 を も っ た 揺 動 を 有 し て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 振動 子 。 
【 請求 項 3 ] 

前 記 少 な く と も 2 つの 振動 要素 ( 3 1 ) が 、 前 記 ベ ー ス (2 ) か ら 平 面 ( P ) に お いて 
径 方 向 に 延 在 し て お り 、 前 記 各 振動 要素 ( 3 1 ) の 少な く と も 1 つの 端 部 で 前 記 質 量 要素 
(82) に 取り 付け られ て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 又は 2 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 4 ] 

前 記 少 な く と も 1 つの アン クル 部 ( 4 ) が 、 前 記 ガ ン ギ 車 (5) と 協 働 する よう に 設定 
され た 少な く と も 2 つの 部 材 (40) を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 I Физ 
れ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

[ 請求 項 5】 

前 記 ガ ン ギ 車 ( 5 ) は 、 実 質 上 、 前 記 第 1 の 共振 器 (3 ) が 揺 動 する 平面 と 同一 の 平面 
(Р) に お いて 、 又 は 前 記 第 1 の 共振 器 ( 3 ) が 揺 動 する 平面 (P ) に 平行 な 平面 に お 
いて 旋回 する こと を 特徴 と する 請求 項 1 4 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 6】 

前 記 ガ ン ギ 車 ( 5) は 、 実 質 上 、 前 記 第 1 の 共振 器 ( 3 ) が 揺 動 する 平面 ( P ) に 対し 
て 実質 上 垂直 な 平面 に お いて 旋回 する こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~4 の いずれ か 1 項 に 記 
載 の 振動 子 。 

【 請求 項 7 】 

前 記 第 1 の 共振 器 (3 ) が 、 前 記 ベ ー ス (2 ) か ら 平 面 (P) に お いて 和 径 方 向 に 延 在 し 
て いる と と も に 、 前 記 各 振動 要素 (3 1) の 端 部 (35) で 前 記 質 量 要素 (3 2 ) に 取り 
付け られ て いる 、 前 記 少 な く と も 2 つの 振動 要素 (3 1 ) を 含ん で いる こと を 特徴 と する 
請求 項 1 て 6 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 8】 

前 記 質 量 要素 (32 ) が 、 前 記さ ベー ス (2) と 前 記 振 動 要 素 (3 1 ) の 前 記 端 部 (35 
) の 間 で 径 方 向 に 延 在 し て いる 少な く と も 2 つの 部 分 (32 ' ) を 含ん で いる こと を 特徴 
と する 請求 項 5 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 9】 

前 記 ア ンク ル 部 ( 4 ) が 、 少 な く と も 2 つの 部 材 ( 40) を 含ん で いる こと を 特徴 と す 

る 請求 項 1 ~-8 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 1 0) 

前 記 各 振動 要素 ( 3 1 ) が 、 振 動 す る プレ ー ト 又は は り を 含ん で いる こと を 特徴 と する 
求 項 1 て 9 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

請求 項 1 1] 

前 記 各 振動 要素 ( 3 1 ) が 、 蛇 行状 又は 曲がり くね っ た タイ プ の 折り 曲げ 部 (31 ° ) 
を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~1 0 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 
請求 項 1 2 1 
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前 記 各 振 動 要 素 ( 3 1 ) が 、 弓 形 の 形状 を 有 し て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~1 1 
の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 1 3 ] 

前 記 各 振動 要素 (3 1 ) が 、 円 人 筒 状 の 形状 を 有 し て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~1 
2 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 1 4] 

前 記 各 振動 要素 (3 1 ) が 、 和 径 方 向 に 配置 され た 少な く と も 2 つの 平行 な ブレ ー ド (3 
17) を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 て 13 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 
求 項 1 5] 

記 少 な く と も 1 つの アン クル 部 ( 4 ) が 、 前 記 ガ ン ギ 車 (5) を 交互 の 各 揺 動 に よっ 
て 回 転 さ せる た め に 、 前 記 ガ ン ギ 車 (5) の 歯 (50) と 直接 協 働 する よう に 設定 され て 
いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 1 4 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 16j 

前 記 ア ンク ル 部 ( 4) が 少な く と も 2 つの 部 材 ( 40) を 含ん で お り 、 詠 部 材 の うち 1 
つの 部 材 ( 40) の み が 各 揺 動 に お いて 前 記 ガ ン ギ 車 (5) の 歯 【50) と 協 働 する よう 
に 配置 され て お り 、 そ の 結果 、 前 記 ガ ン ギ 車 (5) が 交互 の 各 揺 動 に より 半分 の 歯 (50 
) だ け 旋 回 する こと を 特徴 と する 請求 項 1 5 に 記載 の 振動 子 。 

[ 請求 項 1 7] 

振動 する ブレ ー ド が 、0. 1 ~…1 .0 の 質量 に 対す る 剛性 の 比率 を 有する 長方形 の 部 分 
で あり 、 そ の 厚 さ に 対す る 高 さ の 比率 が 3 2 0 を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 
~1 6 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 1 8] 

前 記 第 1 の 共振 器 ( 3 ) が 1 0 て 5000Hz の 周波 数 で 揺 動 する こと を 特徴 と する 請 
求 项 1 ~1 7 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 1 9] 

前 記 質 量 要素 ( 3 2 ) が 、 該 質量 要素 (3 2 ) の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと が で き 
る よう に 、 前 記 質 量 要素 (32) へ 加え られ 、 取 り 外 され る こと が 可能 な 少な く と も 1 つ 
の 慣性 ブロ ッ ク (34 ) を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 1 8 の いずれ か 1 Be 
記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 2 О] 

当該 振動 子 ( 1 ) を 収容 する よう 配置 され て いる と と も に 前 記 時 計 用 ムー ブ メ ント に お 
いて 固定 又は 可動 に 取り 付け られ る よう に 設定 され た フレ ー ム ( 10) を 更に 含む こと を 
特徴 と する 請求 項 1 1 9 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 2 1 】 

前 記 共 振 器 (3 ) が 、 熱 補 僧 され て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 一 2 0 の いずれ か 1 
項 に 記載 の 振動 子 。 

[ 請求 項 2 2 ] 

前 记 共 振 器 ( 3) が シリ コン で 構成 され て お り 、 前 記 熱 補償 が 、 シ リコ ン の 熱 弾性 係数 
は 逆 の 傾向 の 熱 弾 性 係数 を 有する 熱 補償 材料 を 設け る こと で 得 ら れる こと を 特徴 と する 
求 項 2 1 に 記載 の 振動 子 。 

請求 項 2 3] 

前 記 熱 補償 材料 が 二酸化 ケイ 素 で ある こと を 特徴 と する 請求 項 2 2 に 記載 の 振動 子 。 
請求 項 2 4] 

当該 振動 子 ( 1 ) の 播 動 周波 数 が 前 記 質 量 要素 (32) の 質量 を 変更 する こと で 調整 可 
能 で ある こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~23 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 25j 

前 記 共 振 器 (3 ) が 、 異 な る 位置 間 で 2 和 秒 より 大 き な 進 行 振動 を 有 さ な いよ うに 、 全 て 
の 位置 で つり 合っ て いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 2 4 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 
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[ 请 求 项 26] 
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共振 と 、 前 記 第 1 の 共振 器 ( 3) の 周波 数 の 複数 倍 、1 ÈX ia AoA RARE ORR 
と に よっ て 前 記 第 1 の 共振 器 ( 3 ) の 揺 動 に 結び つけ られ た 第 2 の 共振 器 ( 7 ) を 更に 含 
ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 ~-25 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 27】 

揺 動 と の 結び つき が 磁気 結合 を 含ん で お り 、 前 記 第 2 の 振動 子 ( 7 ) が 制御 され た 雰 囲 
気 の 下 で 取り 付け られ て いる こと を 特徴 と する 請求 項 2 6 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 2 8 ] 

アン バラ ンス な 位置 に お いて 前 記 共 振 器 (3 ) を 停止 させ る と と も に 保持 し 、 当 該 振動 
子 ( 1 ) の 自己 始動 機能 を 提供 する よう に 構成 され た オン ププ オ フ 機 構 を 更に 含ん で いる こ 
と を 特徴 と する 請求 項 1 て 27 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 请 求 项 2 9] 

前 記 ア ンク ル 部 ( 4) の 幾何 形状 及び 又は 前 記 ガ ン ギ 車 ( 5) の 幾何 形状 が 、 ホ イー 
ル が トル ク を 受け る と き に 自己 始動 を 提供 する よう に 選択 され て いる こと を 特徴 と する 請 
求 項 2 8 に 記載 の 振動 子 。 

[ 請求 項 3 O] 

前 記 共 振 器 が いく つか の ガン ギ 車 と 協 働 する よう に 意図 され た いく つか の セッ ト の 部 材 
を 含ん で いる こと を 特徴 と する 請求 項 1 2 9 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 。 

【 請求 項 3 1] 

請求 項 1 ~30 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 ( 1 ) と 含む お 、 少 な く と も 1 つの ギヤ を 
有する 時 計 用 ムー ブ メ ント 。 
[ 请 求 项 3 2] 

请 求 项 1 ~-30 の いずれ か 1 項 に 記載 の 振動 子 ( 1 ) を 含み 、 該 振動 子 が 、 別 々 の ガン 
ギ 車 と 協 働 する よう に 意図 され た いく つか の ホイ ー ル と 協 働 す る こと を 特徴 と する 時 計 用 
ムー プ メ ント 。 

[ 発明 の 詳細 な 説明 】 
[ 技術 分 野 】 
【0001 1 

本 発明 は 、5k Hz を 上 限 と する 揺 動 周 波数 を 許容 する 時 計 用 ムー ブ メ ント を 制御 し 、 
装着 時 の 振動 子 の より 良好 な 安定 性 及び 進行 精度 の た め の 振 動 子 に 関す る も の で ある 。 振 
動 子 は 、 チ ュー ニン グ の 必要 を 削減 し つつ より 大 き な Q 値 も 許容 する 。 振動 子 は 、 と り わ 
け バ ネ テ ンプ アセ ン ブ リ と 、 そ の 固有 の 軸線 に お いて 旋回 する アン クル 脱 進 機 と を 含む 従 
来 の 振動 子 を 置き 換え る よう に 設定 され て いる 。 本 発明 は 、 こ の よう な 振動 子 を 含む 時 計 
用 ムー ブ メ ント に 関す る も の で も ある 。 

[ 背景 技術 】 
[0002] 

時 計 用 ムー ブ メ ント に お いて 、 脱 進 機 の 機能 は 、 そ れ 自 体 メ イン バネ に よっ て 駆動 され 
る ギヤ トレ ー ン に よっ て 受け 止め られ る エネ ルギー を バネ テン プア セン ブリ に よっ て 構成 
され る 共振 器 へ 伝達 する こと で ある 。 一 般 的 に 、 こ の 脱 進 機 は 、 プ レー ト に お いて 軸 支 さ 
れ た 軸線 周り の 揺 動 する 独立 し た アン クル を 含ん で いる 。 ア ンク ル の 各 角 部 に 対し て 接触 
する ピン を 支持 する プレ ー ト に よっ て 構成 され た 、 ア ンク ル と 共振 器 の 間 の 機械 的 な 結合 
は 、 比 較 的 複雑 で ある 。 さ ら に 、 バ パネ テン プア セン ブリ は 、 繊 細 な 調整 を 必要 と する 。 最 
後に 、 こ の よう な 共振 器 は 、 一 般 的 に 最大 で 1 ОН: の 揺 動 周波 数 に 制限 され て いる 。 
[0003] 

特許 文献 1 に は 、 振 動 部 材 と 統合 され た アン クル を 含む 脱 進 機 装置 で あっ て 、 ア ンタ ク ル 
が ガン ギ 車 の 平面 に 対し て 垂直 に 揺 動 する よう に 配置 され て いる 、 脱 進 機 装 置 が 開示 され 
て いる 。 ア ンク ル は 、 埋 設 又 は 溶接 に よっ て 固定 され て お り 、 埋 設 さ れ た 振動 ブレ ー ド の 
端 部 で は 剛直 な 支持 部 に お ける 端 部 に よっ て 固定 され て いる 。 音叉 又は 音叉 に 基づく 共振 
器 は 、 ア ンク ル を 支持 する 分 岐 部 の うち の 1 つ 及 び 第 1 の 分 岐 部 と 同期 する 一 方 で 自由 に 
揺 動 する 他 の 分 岐 部 を 有する 振動 ブ プレー ド の 代わ り に 用 いら れる こと が 可能 で ある 。 
[0004] 
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特許 文献 2 に は 、 プ ライ マリ 共振 器 と し て 動作 する 音叉 と 、 セ カン ダリ 共振 器 と し て 動 
作 す る 、 端 部 に お いて 、2 つの アン クル 石 を 備え た アン クル を ガン ギ 車 の 中 心 部 に 対し て 
径 方 向 に お いて 反対 に 固定 する 振動 ブ プレー ド と を 含む 脱 進 機 が 記載 され て いる 。 リ フト の 
うち 1 つ に 対す る ガン ギ 車 の 歯 の 衝突 の 作用 の 下 で 揺 動 ブレー ド が 揺 動 し 、 そ の 揺 動 の 振 
幅 に より 、 ア ンク ル が 同様 に その 固有 の 周波 数 で 揺 動 する 音叉 の 分 岐 部 の うち の 1 2D 
部 に 軽く 当たる こと が 許容 され る 。 

[0005] 

特許 文献 3 に は 、 回 転 す る よう に 可動 に 取り 付け られ た アン クル と 協 働 し 、 角 度 位置 に 
より ガン ギ 車 を ロッ ク 及 び ロ ッ ク 解 除 す る こと が 可能 な 音叉 揺 動 を 含む 機械 的 な 共振 器 が 
記載 され て いる 。 こ の 共振 器 は 、 音 叉 の 分 岐 部 に 取り 付け られ た 部 材 と アン クル の 有 要素 、 
この 場合 に は 音叉 と の 間 の いわ ゆる 自由 動作 に 必要 な 隙間 に より 、 振 動 子 の 各 交 替 に お い 
て 位相 の ロス が 生じ る と いう 欠点 を 有 し て いる 。 こ れ ら 位相 は 、 時 計 製 造 の 分 野 に お いて 
ロス 軌道 と し て 知ら れ て いる 。 他方 で 、 部 品 点数 及び その 設定 に より 、 こ の シス テム の 実 
行 が 非常 に 織 細 な も の と な っ て し まう 。 

[0006] 

特许 文献 4 、 特 に 図 1 1 に 示さ れ た 上 記 文 献 の 改善 され た 変形 態様 に お いて は 、 ア ンク 
ル は 、 弾 性 アー ム に 可動 に 取り 付け られ て いる と と も に 、 従 来 の 態様 で 後者 の 揺 動 を 計数 
する た め の テ ンプ と 協 働 する 。 共振 器 の 揺 動 を で きる 限り 妨害 し な いた め に 、 特 に 算 直 な 
位置 に お いて 、 ア ンク ル 部 は で きる 限り 軽量 で ある べき で ある 。 ア ンク ル を 支持 する アー 
ム は 、 双 安定 タイ プ の 挙動 、 各 交替 に お ける エネ ルギー 集約 的 な 構成 を 有する こと が で き 
る と と も に 、 ギ ヤ か ら 受 け 取 る エネ ルギー が 1 つの 双 安 定 な 状態 か ら 他 の 双 安 定 な 状態 へ 
受け 渡す の に 必要 な エネ ルギー より も 小さ い 場 合 に 維持 され る べき 振子 の 揺 動 を 許容 する 
も の で は な い 。 

[0007] 

特許 文献 5 に は 、 仮 想 的 な 回 転 点 周り の 共振 器 の 揺 動 を 許容 する フレ キシ ブル な ブ プレー 
ド を 有する 、 運 動 に お ける ベー ス に 固定 する こと で フレ キシ ブル な ブレ ー ド で の 揺 動 に お 
いて 維持 され た 機械 的 な 共振 器 が 開示 され て いる 。 こ の 文献 は 、 脱 進 機 と 協 働 する た め の 
プレ ー ト ピン の 通常 の 機能 を 有する 部 材 と 共に 移動 する 部 分 を 設け る 可能 性 を 提供 する 。 
し た が っ て 、 本 発明 の 構成 は 、 部 品 点数 及び 部 品 間 の 各 接 触 に お ける 破壊 的 な 摩擦 の 数 を 
低減 し な い 共 振 器 と は 別 の アン クル を 常に 含ん で いる 。 

【 先行 技術 文献 】 


発明 の 概要 】 

発明 が 解決 し よう と する 課題 】 

0009) 

本 発明 の 課題 は 、 従 来 の 欠点 を 解消 する こと に ある 。 

[ 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 
[0010] 

本 発明 は 、 機 械 式 の 時 計 用 ムー ブ メ ント を 調整 する た め の 振 動 子 で あっ て 、 該 振動 子 が 
、 ガ ン ギ 車 と 、 振 動 子 の 時 間 基 準 を 構成 する 共振 器 と を 含ん で お り 、 共 振 器 が 、 少 な く と 
も 2 つの 振動 要素 に よっ て 揺 動 する よう 維持 され る 質量 要素 を 含ん で お り 、 質 量 要 素 が 、 
共振 器 の 揺 動 を 維持 する と と も に ガン ギ 車 を 交互 の 各 揺 動 と 共に 移動 させ る た め に 、 当 該 


[ 特許 文献 】 

(0008) 

[ 特許 文献 1 】 米国 特許 第 3440815 号 明細 書 

【 特许 文献 2 】 ス イス 国 特許 第 442153 号 明細 書 

【 特許 文献 3 】 国 際 公開 第 2013/045573 号 

[ 特許 文献 4 】 欧州 特許 出願 公開 第 26 451 89 Е МНЕ 
【 特許 文献 5 】 欧州 特許 出願 公開 第 2 9 1 101 2 号 明細 書 
【 特许 文献 6 ] スイ ス 国 特許 第 656044 号 明細 書 

【 特許 文献 7 ア 】 スイ ス 国 特許 第 699780 号 明細 書 

【 

【 

【 
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質量 要素 に 統合 され 、 ガ ン ギ 車 と 直接 協 働 する よう に 構成 され た 少な く と も 1 つの アン ク 
ル 部 を 含ん で お り 、 第 1 の 共振 器 が 、 時 計 用 ムー ブ メ ント に お いて 固定 又は 可動 に 設定 さ 
れ た ベー ス を 更に 含ん で お り 、 質 量 要素 が 、 振 動 要 素 を 介し て ベー ス に よっ て の み 支 持 さ 
れ て いる 振動 子 に 関す る も の で ある 。 

[0011] 

機械 的 な ムー ブ メ ント は 、 同 一 の 時 間 基 準 を 用 いる か 否 か に か か わら ず 、 調 整 機構 、 特 
に 時 計 用 ムー ブ プ メ ント の メイ ン ホ イー ル 、 更 に この よう な 調整 を 用 いる 追加 の ホイ ー ル 又 
は モジ ュー ル を 用 いた 、 ク ロ ノ グラ フ 、 ア ラー ム 又 は 分 の 反復 の 機構 に お いて 遭遇 する よ 
うな 打撃 機構 、 遊 星 歯 車 列 の よう な あら ゆる 時 計 製 造機 構 を 意味 する が 、 こ れ ら に 限定 さ 
れる も の で は な い 。 

[0012] 

本 発明 に よる 振動 子 は 、 高 い 揺 動 周波 数 と 、 装 着 時 の より 良好 な 安定 性 及び 進行 精度 と 
を 許容 する も の で ある 。 

[0013] 

本 発明 の 振動 子 で は 、 ア ンク ル 部 は 質量 要素 に 統合 され て いる 。 し た が っ て 、 本 発明 の 
振動 子 は 、 従来 の 振動 子 に 比べ て 、 特 に 従来 の バネ テン プ 、 ア ンク ル 及 び ガ ン ギ 車 を 備え 
た 振動 子 に 比べ て 、 小 さ な 設 置 面積 を 有 し て お り 、 よ り 少 な い 部 品 点数 で 済む 。 
[0014] 

本 発明 の 実施 例 は 、 添 付 の 図面 に よっ て 示さ れ た 説明 に お いて 表 さ れる 。 


【 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0015] 

[ М1 ] 一 実施 例 に よる 、 振 動 要 素 を 含む 共振 器 を 含む 振動 子 の 斜視 図 で ある 。 
【 図 2 】 一 実施 例 に よる 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

(ЕЗІ 他 の 実施 例 に よる 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 図 4 】 更に 別 の 実施 例 に よる 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 図 5】 振動 要素 の 異な る 形態 を 概略 的 に 示す 図 で ある 。 

[ 6] 一 実施 例 に よる 、 振 動 要 素 を 有する 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 7] 他 の 実施 例 に よる 、 振 動 要 素 を 有する 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 8] 様々 な 実施 例 に よる 、 振 動 要 素 を 有する 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 図 9a 】 様々 な 実施 例 に よる 、 振 動 要素 を 有する 共振 器 を 示す 図 で ある 。 

【 図 9 b 】 一 実施 例 に よる 、 ガ ン ギ 車 と 協 働 する 共振 器 を 示す 図 で ある 。 
(10) 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 11] 図 1 0 の 振動 子 の 共振 器 の 詳細 を 示す 図 で ある 。 

【 12а 】 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 M1 2b 】 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

[ М1 2с] 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

[ M1 2d] 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 図 13】 振 動 子 の 更に 別 の 構成 を 示す 図 で ある 。 

[E14] 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

[ М1 Ба] М1 4 の 振動 子 の 底面 図 で ある 。 

【 図 15b】 図 14 の 振動 子 の 底面 図 で ある 。 

【 M1 6 】 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 図 17a】 図 16 の 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

[ М1 7b] 図 16 の 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

[ 18а] 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 M1 8b] 他 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 M1 9 】 更に 別 の 実施 例 に よる 振動 子 を 示す 図 で ある 。 

【 M20] 他 の 実施 例 に よる 、 振 動 子 の た め の オ ンプ オフ 機構 を 示す 図 で ある 。 
【 21а] 一 実施 例 に よる 、 振 動 子 の ガン ギ 車 の 歯 の 詳細 図 が 示さ れ て いる 。 
【 図 2 1 b 】 一 実施 例 に よる 、 振 動 子 の ガン ギ 車 の 歯 の 詳細 図 が 示さ れ て いる 。 
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【 22] 他 の 実施 例 に よる 共振 器 を 示す 図 で ある 。 
【 M23] 他 の 実施 例 に よる 共振 器 を 示す 図 で ある 。 
【 図 2 4 】 一 実施 例 に よる 振動 子 の 断面 図 で ある 。 
【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0016] 

図 1 に は 、 一 実施 例 に よる 振動 子 1 の 斜視 図 が 示さ れ て いる 。 振動 子 1 は 、 振 動 子 の 時 
間 基 準 を 構成 する ガン ギ 車 5 及び 共振 器 3 を 含ん で いる 。 共 振 器 3 は 、 少 な く と も 2 つの 
振動 要素 3 1 に よっ て 揺 動 状態 に 維持 され て いる 質量 要素 3 2 を 含ん で いる 。 質量 要素 3 
2 は 、 第 1 の 共振 器 3 の 揺 動 を 維持 する た め に ガン ギ 車 5 と 直接 協 働 す る よう に 、 及 び 揺 
動 の 各 交 替 に よっ て ガン ギ 車 5 を 移動 させ る こと が で きる よう に 設定 され た アン クル 部 4 
を 含ん で いる 。 

[00 1 7] 

特に 、 共 振 器 3 は 、 平 面 P に お ける 中 心 部 1 2 か ら 径 方 向 に 延び る 3 つの 振動 要素 3 1 
で 形成 され て いる 。 説明 の 残余 に つい て 、 限定 し な い 方 法 に お いて 、 図 に 示さ れ た 座標 系 
に よっ て 表 さ れる よう に 、 振 動 子 1 が 延び る 基準 平面 P を 規定 する 横 方 向 「 x 」 及び 長手 
方向 Ty 」 と 、 長 手 方 向 及 び 横 方 向 に 対し て 垂直 な 軸線 「 <z 」 と を 採用 する 。 
[0018] 

振動 要素 3 1 2. H1 20° で 互い に 角度 的 に 間隔 を あけ られ て いる 。 各 振動 要素 3 1 
は 、 そ の 基部 ( 中心 部 1 2 近傍 ) に お いて 、 プ レー ト 10 上 に 取り 付け られ る よう に 設定 
され た ベー ス 2 又は 時 計 用 ムー ブ メ ント の 他 の 固定 部 分 又は 前 記 時 計 用 ムー ブ メ ント に そ 
れ 自 体 取 り 付 けら れ た 中 間 フ レー ム に 固定 され て いる 。 各 振動 要素 3 1 の 端 部 35 は 、 質 
量 要素 3 2 に 留め られ て いる 。 し た が っ て 、 各 振動 要素 3 1 は 、 そ の 基部 と 端 部 の 間 で 自 
由 に 振動 又は 揺 動 する こと が で きる 。 ABI. RU dE ESOS! の 配置 と は 無関係 に 、 
質量 要素 3 2 は 、 振 動 要 素 3 1 を 介し て ベー ス 2 に よっ て の み 支 持 さ れ て いる 。 
[0019] 

一 実施 例 に よれ ば 、 取 付 手 段 20 は 、 ベ ー ス 2 を フレ ー ム 10 に 固定 する た め に ベー ス 
2 に 設け られ る こと が 可能 で ある 。 フ レー ム 10 は 、 図 1 2 に 示さ れ て いる よう に ケー ジ 
を 含む こと が 可能 で ある 。 フ レー ム 1 0 は 、 時 計 用 ムー ブ メ ント ( 不 図示 ) に 固定 し て 、 
又は 可動 に 取り 付け られ る よう に 設定 され て いる 。 こ れ に 代え て 、 ベ ー ス 2 は 、 時計 用 ム 
ー ブ メ ント 、 例 えば プレ ー ト 又は ブリ ッ ジ に 直接 取り 付け られ て いる 。 

[0020] 

フレ ー ム 1 0 は 、 振 動 子 1 の アフ ター サー ビス の 体制 に お いて 、 組 付 、 分 解 、 調 整 及 び 
費やす 作業 に つい て の 利点 を 有 し て いる 。 フ レー ム 10 は 、( 図 1 の よう に ) ケー ジ 又 は 
カプ セル の 形状 を と る こと が 可能 で ある 。 フ レー ム 1 0 は 、 ム ー ブ メ ント を 調節 する ギヤ 
と 協 働 する た め に 、 ム ー ブ メ ント の 一 部 、 例 えば プレ ー ト に 取り 付け られ 、 調 整 さ れる こ 
と が 可能 で ある 。 図 1 に 示さ れ た 実施 例 に よっ て も 、 ガ ン ギ 車 は 、 ベ ー ス 2 を 有する 国定 
し た プリ ッ ジ 2 1 に それ 自体 取り 付け られ た シャ フト 54 周り に 旋回 可能 に 取り 付け られ 
て いる ガン ギ 車 5 で ある 。 ブ リッ ジ は 、 ア アッパー ブリ ッ ジ 2 1 及び ロア ブリ ッ ジ 21 "を 
含む と が で きる 。 

[0021] 

図 2 に は 、 振 動 要素 3 1 が 存在 し な い 共 振 器 3 の 他 の 例 が 示さ れ て いる 。 こ の 例 で は 、 
ベー ス 2 が シャ フト 54 の 下 軸 支部 を 取り 付け る こと が 可能 な ロア ブリ ッ ジ 21 “を 形成 
する た め に ベー ス 2 が 延び て いる 。 

[0022] 

図 3 に は 、 シ ャ フト 5 4 の 下 軸 支部 を 受け 入れ る た め の ガ イド スト ー ン 5 5 を 含む ロア 
ブリ ッ ジ 2 1 ”" を 形成 する た め に 共振 器 3 の ベー ス 2 が 延び て いる 、 他 の 例 が 示さ れ て い 
る 。 

[0023] 

КЕМ, 077 54 ой. BHHK( M2) 又は ガイ ドス トー ン 55( 図 
3) に よっ て 取り 付け られ る こと が 可能 で ある 。 し た が っ て 、 図 2 及び 図 3 の 例 で は 、 ブ 
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リッ ジ 2 1 , 2 1 th. 共振 器 3 の 一 部 を 形成 する フレ ー ム 1 0 の 要素 と みな すこ と が 可 
能 で ある 。 他方 で は 、 フ レー ム は 、 共 振 器 3 と 、 ガ ン ギ 車 5 の シャ フト 54 の 軸 支 部 の う 
BI つと を 受け 入れ る た め に 平面 P に お いて 延び る 共振 器 3 の ベー ス 2 を 含む こと も 可能 
CHS, 換言 すれ ば 、 振 動 子 1 が 本 発明 に より 取り 付け られ た フレ ー ム 10 は 、 共 振 器 3 
に 部 分 的 に 統合 され る こと が 可能 で ある 。 ま た 、 図 1 5 及び 図 1 3 に 示さ れ た 例 で は 、 ガ 
ン ギ 車 5 の シャ フト 54 ОУ ФЭ B1 つが ブリ ッ ジ 2 1 " に 取り 付け られ る こと が で 
きる 一 方 、 他 の 軸 支 部 は 、 時 計 用 ムー ブ メ ント に 組み 付け られ る フレ ー ム 1 0 の 一 部 に 保 
持 さ れる 。 

[0024] 

質量 要素 3 2 は 、 平 面 P に お いて 中 心 部 1 2 に 心 合 わせ され た ベー ス 2 か ら や は り 径 方 
向 に 延び る 質量 要素 の 3 つの 部 分 3 2 ′ を 含ん で いる 。 こ れ ら 部 分 3 2 8, 88120 
^ で 互い に 対し て 角度 的 に 間隔 を あけ られ て いる 。 こ の よう な 構成 に お いて は 、 質 量 要素 
32 が 、 共 振 器 3、 こ こ で は 振動 要素 3 1 を 用 いて 、 ベ ー ス 2 に 、 し た が っ て 振動 子 1 が 
ムー ブ メ ント に 取り 付け られ て いる 場合 に は ムー ブ メ ント の 一 部 に 固定 され て いる 。 こ れ 
ら 要 素 が 振動 する と 、 振 動 要 素 3 1 は 、 質 量 要素 3 2 も 振動 させ る 。 

[0025] 

M1 の 例 で は 、 質 量 要素 3 2 の 3 20893 2” は 、 い わ ゆ る 骨格 透かし 細工 構造 で 構 
成 さ れ て いる 。 こ の 骨格 透かし 細工 構造 は 、 多 数 の 凹部 3 6 を 含ん で いる 。 し た が っ て 、 
質量 要素 3 2 の 質量 又は 慣性 は 、 主 に 部 分 3 2 ′ の 壁 部 33 に よっ て 決定 され る 。 各 振動 
要素 3 1 は 、 各 部 分 3 2 ”" の 内 部 に 、 例 えば 図 1 に 図示 され て いる よう に 壁 部 3 3 に 形成 
され た ハウ ジン グ 38 内 に 収容 され る こと が で きる 。 各 振動 要素 3 1 は 振動 ブレード を 含 
ん で いる 。 

[0026] 

アン クル 部 4 は 、2 つの 隣接 し た 部 分 3 2 ”" の 間 の 円 形 セ グ メ ント と 、 隣 接する 各部 分 
32” に よっ て 支持 され る 部 材 40 と で 構成 され て いる 。 こ の 構成 で は 、 ガ ン ギ 車 5 Ж, 
アン クル 部 4 と 協 働 す る た め に 、 ア ンク ル 部 4 に よっ て 画 成 さ れ た 内 部 空間 1 1 に 収容 さ 
れ て いる 。 

[0027] 

動作 中 に は 、 振 動 要 素 3 1 ORHNMDE 2" "と 、 部 材 40 を 含む お アン クル 部 4 A 
動 さ せる 。 振 動 要 素 3 1 、 部 分 3 2 ′ 及び アン クル 部 4 は 、 中 心 部 1 2 周り に 同一 の 平面 
P 内 で 揺 動 す る 。 ア ンク ル 部 4 の 部 材 40 は 、 第 1 の 共振 器 3 の 揺 動 を 維持 する た め に 、 
及び 揺 動 の 各 交 替 に よっ て 1 つの 歯 50 だ け ガ ン ギ 車 5 を 進め る た め に 、 ガ ン ギ 車 5 OH 
50 と 協 働 する 。 特に 部 材 40 は 、 ガ ン ギ 車 5 を 交互 に ロッ ク 及 び ロ ッ ク 人 解除 し 、 共 振 器 
3 の 周期 的 な 揺 動 を 維持 する た め に 、 ガ ン ギ 車 5 の 歯 50 か ら の パル ス を 交互 に 受け 取る 
。 し た が っ て 、 振 動 子 1 は 、 ガ ン ギ 車 5 が アン クル 部 4 の 往復 動 に お いて 進む お よう に 、 歯 
50 の 連続 的 な 脱出 を 可能 と する 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 第 1 の 共振 器 3 及び アン クル 部 4 FFE 
動 す る 平面 と 同一 の 平面 DP に お いて 旋回 する 。 

[0028] 

図 4 に は 、 部 材 4 0 が 部 分 3 2 ” の 端 部 に 配置 され た 別 の 実施 例 に よる 共振 器 3 が 図示 
され て いる 。 こ の 構成 に お いて 、 ガ ン ギ 車 5 が 、2 つの それ ぞ れ 隣接 する 部 分 3 2 ow 
の 各 ア ンク ル 部 4 に よっ て 画 成 され る 内 部 空間 1 1 の うち 1 つ 又 は 他 の も の に 取り 付け ら 
れ 得 る よう に 、 各 部 分 32 "は 部 材 40 を 含ん で いる 。 

[0029] 

一 般 的 に 、 共 振 器 3 の 振動 要素 3 1 は 、 は り の 形状 、 振 動 ブ レー ド 、 又 は 高い Q 値 を 有 
3J310-5000Hz の 所 望 の 範囲 内 を 含む 周波 数 に お いて 共振 を 促進 する と と も に 利 
用 の た め に 設定 され る 設置 面積 要件 に 適合 する 他 の 形状 を 含む 様々 な 形状 を と る こと が 可 
能 で ある 。 

[0030] 

図 5 に お いて 概略 的 に 図示 され て いる よう に 、 振 動 要素 3 1 は 、 特 に その 端 部 (基部 及 

Сір) に お ける 応力 を 制限 する よう に 構成 され る こと が 可能 で ある 。 こ の こと は 、 分 配 
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され た 負荷 は り ( 図 5b ) 、 多 板 振動 要素 ( M5 a RUMS а) を 用 いて 、 又 は 例え ば 孔 
の よう な 局所 的 な 開口 部 ( 図 5e ) を 設け る こと で は り の 局所 的 な 部 分 を 修正 し て 行わ れ 
る こと が で きる 。 非 常に 重要 な 態様 で 付加 を 低減 させ る こと が 可能 な 「 曲がり くね っ た 」 
タイ プ の 構造 ( Hoc) を 形成 する こと で 振動 部 材 の 長 さ を 伸ばす こと な く ブ レー ド OP 
クティ ブ な 長 さ を 延長 する こと も 可能 で ある 。 最後 に 、 一 般 的 に 破断 又は 疲労 の 原因 で あ 
る 鋭角 を 印 化 する こと に よっ て 、 埋 設 時 の 破壊 の リス ク を 低減 させ る こと が 可能 で ある 。 
[0031] 

他方 で 、 振 動 現象 か ら 、 振 動 す る 構造 に 沿っ た 分 点 の 存在 に つい て 、 及 びそ の 間隔 が 共 
振 周 波数 の 直接 的 な 関数 で ある こと が 分 か っ て いる 。 し た が っ て 、 あ る 周波 数 を 奨励 し 、 
及び 又は 高調 波 を 除去 し 、 し た が っ て 共振 器 の エネ ルギー 及び Q 値 を 最大 化す る た め に 
、 ブ レー ド ( 図 5b ) に 沿っ た 部 分 を 変化 させ る こと が 可能 で ある 。 上述 の いく つか の 手 
段 の 組合 せ を これ ら の 利点 を 組み 合わ せる た め に 考慮 する こと も 可能 で ある こと は 明白 で 
ФФ. 

[0032] 

制限 され な い 図 示 と し て 、 強 度 k ( mN・m ン プン rad で 表 さ れる ) の 単 一 ば り に よっ て 
形成 され 、 高 さ h 及び 厚 さ e に よっ て 特徴 付け られ た いく つか の 振動 要素 3 1 を 含む 質量 
共振 器 M( g で 表 さ れる ) の 場合 に k プ M の 比 が 0. 1-1. 0 で あり 、h Ze の 比 が 
3 20 で ある こと で 、 特に 満足 な 欠陥 が 得 ら れる 。 

[0033] 

例え ば 、 図 1 の 例 で は 、 振 動 要素 3 1 は ブレ ー ド で ある 。 図 6 及び 図 7 に 示さ れ た 他 の 
実施 例 に よれ ば 、 各 振動 要素 3 1 は 、 例 えば 昌行 状 又は 曲がり くね っ た タイ プ の 折り 曲げ 
部 3 1 ” を 有する ブレ ー ド を 含ん で いる 。 図 6 の 例 で は 折り 曲げ 部 3 1 в, BABAR 
向 さ れ た 折り 目 を 含ん で いる も の の 、 図 7 の 例 で は 、 折 り 曲 げ 部 3 1 ” は 中 心 部 1 2 に 対 
し て 角度 方 向 へ 配向 され た 折り 目 を 含ん で いる 。 

[0034] 

共振 器 3 の 他 の 例 は 、 図 8, Оа, 図 9b , MI 0 及び 図 1 1 に 示さ れ て いる 。 図 8 
及び 図 9 a に 示さ れ た 実施 例 に よれ ば 、 質 量 要素 3 2 は 、2 つの 正反対 の 部 分 32 ” を 含 
ん で いる 。 各部 分 3 2 ”" は 、 図 8 で は 単 一 の ブレ ー ド の 形状 の 、 図 9a で は 折り 曲げ 部 3 
1’ を 有する 2 つの 振動 要素 31 を 含ん で いる 。 

[0035] 

図 9 &. 2 つの アン クル 部 材 4 0 を 介し て ガン ギ 車 5 と 協 働 す る 共振 器 が 示さ れ て い 
る 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 共 振 器 3 に 統合 され て ブリ ッ ジ 2 1 に 取り 付け られ て いる 。 
[0036] 

図 10 に は 、 共 振 器 3 の 質量 要素 3 2 が 互い に 約 9 0 " で 角度 的 に 間隔 を あけ られ た 4 
つの 部 分 3 2’ を 含む 他 の 実施 例 に よる 振動 子 1 が 示さ れ て お り 、 各 部 分 は 振動 要素 3 1 
を 含ん で いる 。2 つの アン クル 部 材 40 を 介し て ガン ギ 車 5 と 協 働 す る 共振 器 が 示さ れ て 
WS, 共振 器 3 は 、 振 動 子 1 の ケー ジ を 形成 する 上 部 1 4 を 含む フレ ー ム 1 0 に 取り 付け 
られ て いる 。 図 1 1 に は 、 振 動 要素 3 1 が 存在 し な い 図 10 の 振動 子 の 共振 器 の 詳細 が 示 
され て いる 。 

[0037] 

図 1 2a 一 図 12d に 図示 され た 他 の 実施 例 に よっ て も 、 共 振 器 は 、 実 質 上 環状 の 形状 
32 を 有する 質量 要素 3 2a を 含ん で いる 。 ア ンク ル 部 4 は 、 質 量 要 素 3 2 に 固定 され た 
2 つの 部 材 40 を 含ん で いる 。 ガン ギ 可 動 部 ( 车) 5 は 、 第 1 の 共振 器 3 CHRIS EH 
Р に 対し て 平行 な 平面 P に お いて 、 図 示 の 例 で は 共振 器 3 の 下方 に 旋回 可能 に 取り 付け 
られ て いる 。 し た が っ て 、 ア ンク ル 部 4 の 部 材 40 は 、 例 えば 質量 要素 に 関し て 軸 方 向 に 
下方 へ 延び る こと で 、 下 側 の 平面 P' 内 に 位置 する ガン ギ 車 5 の 歯 50 と 協 働 する よう に 
配置 され て いる 。 動作 中 に は 、 ガ ン ギ 車 5 は 、 質 量 要 素 3 2a の 揺 動 平面 P に 対し て 平行 
な 平面 P に お いて 旋回 する 。 

[0038] 
Hi 2a の 例 で は 、 振 動 要素 3 1 は 弓形 の 形状 で ある 。 図 1 2b5 に は 、2 つの 対 の 振動 
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要素 3 1 を 含む 図 1 2a の 共振 器 が 示さ れ て お り 、 各 対 は 、 円 筒 形 状 と な る 互い に 対向 す 
る 円 弧 の 2 つの 振動 要素 3 1 を 含ん で いる 。 図 1 2c に は 、 図 1 2b に よる 3 つの 対 の 振 
動 要素 3 1 を 含む 図 1 2a の 共振 器 が 示さ れ て いる 。 図 1 2d に は 図 12a の 共振 器 が 示 
され て お り 、 各 振動 要素 3 1 は 、 和 径 方 向 に 配置 され た 2 つの 平行 な が ブレ ー ド 31 を 含ん 
で いる 。 共振 器 3 は 、 外 縁 部 32a と 同心 に 配置 され て いる も の の 後者 より も 小さ な 径 の 
セグ メン ト 39 を 含ん で いる 。 共 振 器 3 の 揺 動 中 に は 、 セ グ メ ント 39 は 、 共 振 器 3 の 軸 
支部 の 方 向 に お いて 、 ブ レー ド 3 1 ”" の うち 1 つ に 対し て 押圧 する こと と な る 。 ブ レー ド 
31” の 復元 力 に より 、 共 振 器 3 を 揺 動 さ せる 逆 方 向 ヘ セグ メン ト 39 が 押圧 され る 。 
[0039] 

これ まで 説明 し た 振動 子 1 の 様々 な 実施 例 に お いて は 、 共 振 器 3 の 質量 要素 3 2 は 回 転 
運動 に お ける 揺 動 に お いて 、 す な わ ち その 中 心 部 1 2 周り の 旋回 運動 に お いて 駆動 され る 
[0040] 

共振 器 3 が 回 転 運動 に よる 揺 動 に お いて 駆動 され る これ ら の 構成 の 利点 は 、 重 力 場 又は 
衝撃 中 に お ける 振動 子 1 の 異な る 位置 間 の 走行 距離 の 位置 を 含ん で いる 。 

[0041] 

図 1 3 に は 振動 子 1 の 他 の 構成 が 示さ れ て お り 、 質 量 要素 3 2 は 、 全 般 的 に 中 心 部 1 2 
に 対し て 半 円 で 同一 の 平面 P 内 で 延び る 2 つの 部 分 3 2’ を 含ん で いる 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 
アン クル 部 4 の 部 材 40 を それ ぞ れ 支持 する 質量 部 分 3 2" に よっ て 画 成 さ れ た 内 部 空間 
1 1 に 配置 され て いる 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 ガ ン ギ 車 5 の 歯 ( 不 図示 ) が 部 材 40 と 協 働 する 
よう に 中 心 部 1 2 周り に 旋回 する よう に 取り 付け られ て いる 。 ガ ン ギ 車 5 は ガン ギ 車 5 と 
同一 の 平面 P に あり 、 後 者 は 、 質 量 部 分 3 2 "に よっ て 内 接する 円 と 同心 で ある 。 振動 要 
素 3 1 は 、 星 形 部 材 ( こ こ で は 3 つの ブレ ー ド が 約 120"”" で 角度 的 に 間隔 を あけ られ て 
いる ) に 配置 され 、 基 部 に お いて 円 セグ メン ト の 形状 を 有する ベー ス 2 に 固定 され た ブレ 
ー ド 3 1 ” を 含ん で いる 。 ブ レー ド 31 "の 敵 部 35 は 、 脚 部 9 を 介し て 質量 要素 3 2 に 
留め られ て いる 。 動作 中 に は 、 ブ レー ド 3 1 ' の 揺 動 に より 、 図 1 3 に お いて 矢印 9 T 
示さ れ て いる よう に 平面 P に お ける 揺 動 運 動 が 得 ら れる 。 

[0042] 

さら に 、 図 1 3 の 振動 子 1 の 共振 器 3 の 回 転 中 心 及び 重心 の 重ね 合わ せ は 、 シ ステ ム が 
従属 し 得る 加速 度 に 対す る シス テム の 感度 を 最小 化す る 。 
[0043] 

し か し な が ら 、 本 発明 の 振動 子 1 は 、 質 量 要素 3 2 が 並 進 運動 に よる 揺 動 に お いて 維持 
され 得る 共振 器 も 含む こと が 可能 で ある 。 
[0044] 

この よう な 実施 例 は 図 1 4 に 示さ れ て お り 、 共 振 器 は 、 基 部 に お いて ベー ス 2 に 付設 さ 
れ た 2 つの ブレ ー ド 31 ' で 形成 され た 振動 要素 3 1 を 含ん で いる 。2 つの ブレ ー ド 31 
' の それ ぞ れ は 、 敵 部 35 に お いて 、 ア ンク ル 部 4 の 部 材 40 を 含む 質量 部 分 3 2 ER 
持 し て いる 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 部 材 40 と 協 働 する よう に 2 つの 質量 部 分 3 2 ' 間 に 配 置 さ 
れ て いる 。 振動 要素 3 1 は 、 そ の 基部 か ら 揺 動 し 、2 つの 質量 部 分 3 2 を 往復 運動 に お 
ける 並 進 運 動 で 駆動 する 。 特に 、 部 材 40 は 、 ガ ン ギ 車 5 を 交互 に ロッ ク 及 び ロ ッ ク 解 除 
し 、 共 振 器 3 の 周期 的 な 揺 動 を 維持 する た め に 、 ガ ン ギ 車 5 の 歯 ( 不 図示 ) か ら の パル ス 
を 交互 に 受け 取る 。 

[0045] 

共振 器 3 の 効率 は 、 異 な る 周波 数 で 共振 する 振動 要素 3 1 に よっ て 妨害 され 得る 。 共振 
器 3 の 効率 は 、 そ の 端 部 の うち の 1 つ に お いて 同一 の ベー ス 2 に 留め られ 、 他 の 端 部 で 同 
ー の 質量 要素 3 2 に 留め られ 、 異 な る 振幅 で 揺 動 する 振動 要素 3 1 の 共振 に よっ て も 妨害 
され 得る 。 し た が っ て 、 実 質 上 同一 の 振幅 ( 径 方 向 又は 横 方 向 ) で 振動 要素 3 1 が 実質 上 
共振 する こと が 有利 で ある 。 

[0046] 
図 1 4 の 例 で は 、2 つの 質量 部 分 32 ′ は 固 結 さ れ て いる た め 、 ブ レー ド 31 ′ RUE 
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量 部 分 3 2' が 実質 上 同一 の 周波 数 及び 同一 の 振幅 で 揺 動 する 。 
[0047] 

実質 上 同一 の 周波 数 で 揺 動 する 振動 要素 3 1 に より 、 振 動 要素 3 1 の 1 つ 又 は 他 の も の 
の 非同期 運動 に よる 損失 を 吸収 する こと が 可能 で ある 。 そ れ ゆ え ぇ 、 最 良 の Q 値 を 得る た め 
に 、 全 て の 振動 器具 が 同一 の 周波 数 で 共振 する こと が 本 人 質 的 で ある 。 

[0048] 

振動 子 1 の 製造 に 用 いる こと が で きる 製造 プロ セス の ほとん ど に より 、 原 則 的 に は 振動 
要素 3 1 の 幾何 形状 の 完全 な 複製 を 保証 する こと が 可能 で ある が 、{ 001}) 9470H 
き の あ る 単 結晶 シリ カ の よう な 暴 方 性 構造 を 有する 材料 の 使用 は 、 完 全 な 寸法 上 の 複製 が 
許容 する も の で は な い 。 こ の 場合 、 幾 何 形 状 の 補正 に より 、 振 動 要素 が 全て 同一 で な い 結 
唱 学 的 な 軸 に な いよ うに 分 配 さ れ た 多数 の 振動 要素 で 構成 され る 場合 に は 、 寸 法 上 の バリ 
エー ショ ン に つい て 補償 し 、 全 て の 振動 要素 の 固有 の 共振 周波 数 を 保証 する こと が 可能 で 
あり 得る 。 

[0049] 

ある ガラ ス の よう な 少な く と も 部 分 的 に ペー スト 状 の 構造 を 有する 材料 か ら 成 る 振動 子 
1 の 場合 に は 、 フ ェ ム ト 秒 レー ザ で の 照射 で 暴露 する こと に よっ て 材料 の 構造 変更 を 局所 
的 に 用 いる こと が 可能 で ある 。 

[0050] 

特に 、 本 発明 の 振動 子 1 は 、10~400Hz の 理想 的 な 周波 数 範囲 有する 、10 和 ~ 
5000Hz の 高い 周波 数 範囲 に つい て 設定 され て いる 。 
[0051] 

図 1 5a 及び 図 1 5b は 、 図 1 4 の 振動 子 1 の 上 底面 図 で あり 、 ガ ン ギ 車 5 Ome REX 
は 係 合 解除 する アン クル 部 4 の 各部 材 4 0 を 有する 質量 要素 3 2 の 往復 並 進 運 動 を 図示 し 
て いる 。 

[0052] 

図 1 6 に 示さ れる 更に 別 の 実施 例 で は 、 振 動 子 1 は 、 第 1 の 共振 器 3 が 質量 要素 3 2 及 
び ア ンク ル 部 4 を 揺 動 させ る 平面 P に 対し て 実質 上 垂直 な 平面 に お いて 旋回 する ガン ギ 車 
5 を 含ん で いる 。 

[0053] 

特に 、 共 振 器 3 は 、 平 面 P に お いて 軸線 9 1 周り の ね じ り に お いて 揺 動 す る 2 つの ブレ 
ー ド 3 1’ を 含ん で いる 。 各 ブレ ー ド 31 " の 端 部 35 は 、 外 縁 部 の 形状 の 質量 要素 3 2 
に 留め られ て いる 。 ア ンク ル 部 4 の 部 材 40 は 、 例 えば 質量 要素 3 2 の 内 周 部 に 付設 され 
て いる 。 ガ ン ギ 車 5 は 、 ア ンク ル 部 4 の 部 材 40 と 協 働 する よう に 質量 要素 3 2 の 内 部 に 
収容 され る こと が で きる 。 こ の 構成 で は 、2 つの プレ ー ド 3 1 ' で 形成 され た 振動 要素 及 
び 質 量 要素 3 2 は 、 ね じ り 振 子 の よう に 揺 動 す る 。 ブ レー ド 3 1 ′ は 、 モ ー ド が 非対称 か 
つ 平 面 P 外 で ある 周波 数 で 励起 され る ダブ ル ブ レ ー ド で 構成 され る こと が 可能 で ある 。 
[0054] 

図 1 7a 及び 図 1 7 b は 、 図 16 の 振動 子 1 の 側面 図 で あり 、 ガ ン ギ 車 5 の 歯 と 係 合 又 
は 係 合 解 除 す る アン クル 部 4 の 各部 材 4 0 を 有する 質量 要素 3 2 の 、Y 軸 と 一 致す る 軸線 
91 周り の 揺 動 運 動 を 図示 し て いる 。 

[0055] 

2 つの 部 材 40 を 備え た アン クル 部 4 に より 交互 に 歯 50 を 離す こと が 可能 で ある 一 方 
、 部 材 40 間 の 間 了 を 変更 する こと で ガン ギ 車 5 が 異な る 速度 で 進む お よう に 、 よ り 多 く の 
部 材 40 を 有する アン クル 部 4 を 設け る こと も 可能 で ある 。 

[0056] 

図 1 8a 及び 図 1 8b に お いて 図示 され た 実施 例 に よれ ば 、 各 アン クル 部 4 は 、4 つの 
うち 1 つの 部 材 40 の み が 各 揺 動 に お いて ガン ギ 車 5 の 歯 50 と 協 働 す る よう に 、2 DT 
な く 4 つの 部 材 40 を 備え て いる 。 こ の よう な 構成 に より 、 交 互 に 歯 の 半分 の 進み 、 す な 
わ ち 2 つの 交代 に つき 1 つの 歯 の 進み を 得る こと が で きる 。 

[0057] 
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同様 に 、 回 転 の 周波 数 を 、 ア ンク ル 部 4 , 4 に つき 2 つよ り 多 く の 部 材 40 を 加え る 
こと で 更に 低減 する こと が 可能 で ある 。 こ の 場合 、 い くつ か の 部 材 が ガン ギ 車 5 の 解放 に 
関与 する 一 方 他 の も の が 解放 及び イン パル ス に 関与 する よう に 、 す な わ ち 戻 止 脱 進 機 の 場 
合 よ り も 一 般 的 に 高い 性 能 の いわ ゆる ロス トビ ー ト 脱 進 機 を 得る 共振 器 3 の 維持 に 関与 す 
る よう に 、 部 材 40 の 機能 を 変更 する こと が 容易 で ある 。 

[0058] 

脱 進 機 の この よう な 変形 態様 は 、 図 1 及び 図 1 8 に 示さ れ た も の と は 異な る 他 の タイ プ 
、 例 えば これ に 限定 され な い 、 ア ンク ル 、 戻 止め 、 円 筒 又は 接線 タイ プ の 脱 進 機 、 又 は 磁 
石 脱 進 機 の よう な 非 接触 の 脱 進 機 へ の 必要 な 適合 に より 同様 に 良好 に 応用 され る こと も 明 
ら か で ある 。 

[0059] 

振動 子 1 は 、 削 減 的 及び 若しくは 付加 的 な 微細 加工 プロ セス 又は これ ら の 組合 せ 、 好 
まし く は 非 磁性 材料 又は 互い に 組み 合わ され 、 細 粒 材料 が 好ま し く は 非 硫 性 で ある ベー ス 
材料 の 単 一 基 材 か ら 製 造 さ れる こと が 可能 で ある 。 選択 され る 材料 は 、 金 属 、 非 金属 又は 
これ ら の 組合 せ で あっ て よい 。 

[0060] 

非 磁性 の 金属 材料 は 、 少 な く と も 部 分 的 に 金属 合金 の よう な 金属 材料 、 少 な く と も 部 分 
的 に 非 結 晶 で ある 少な く と も 1 つの 金属 及び 金属 合金 を 含む 複合 物 を 含ん で いる 。 
[0061] 

選択 され る 非 金属 非 磁性 材料 は 、 ガ ラス (石英 を 含む ) 、 セ ラミ ッ ク 、 ガ ラス セラ 
ク 、 例 えば シリ コン の よう な 反 金 属 及 び 非 金属 複合 物 を 含ん で いる 。 

[0062] 

好ま し く は 、 振 動 子 1 は 、 単 一 基 材 、 好 まし く は ガラ ス 、 セ ラミ ッ ク 、 ガ ラス セラ ミッ 
ク 又 は シリ コン の 基 材 か ら 成 っ て お り 、 後 者 は 、 好 まし く は ウエ ハ の 形状 で 、 又 は 高 精度 
及び 若しくは 反復 性 の 1 SLE( 体 積 選択 エッ チン グ ) と し て 知ら れる DRIE 又 は 選 
択 的 体積 エッ チン グ 微 細 加 工 の よう な 微細 加工 動作 に 適し た 形態 で 選択 され 、 フ ェ ム ト 秒 
レー ザ 照 射 と 化学 エッ チン グ を 組み 合わ せ 、 特 に ある 一 群 の ガラ ス に 適し て いる 。 
[0063] 

いく つか の 非 金 属 材料 は より も ろく 、 例 えば 硬質 の 保護 層 を 提供 する と と も に 有利 な ト 
ライ ボロ ジ 的 性 質 を 有する ダイ ヤ モ ン ド の よう な 保護 材料 の 層 に よる 、 仕 上 げ ら れ た 構成 
部 材 の 表面 の 少な く と も 部 分 的 な コー ティ ング を 用 いる こと が 可能 で ある 。 ダ イヤ モン ド 
は 、 特 に ある シリ コン 構成 要素 の コー ティ ング に 用 いら れる 。 

[0064] 

有利 に は 、 振 動 子 1 の 周波 数 を 、 振 動 要 素 3 1 の 寸法 及び 又は 質量 要素 3 2 の 寸法 を 
変更 する こと で 制御 する こと が 可能 で ある 。 
[0065] 

様々 な 揺 動 モ ー ド の 揺 動 周波 数 は 、 振 動 子 1 の 幾何 形状 に 依存 する と と も に 、 質 量 要素 
32 の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと で 調整 され る こと が 可能 で ある 。 こ の 目的 の た め に 
、 ま た 共振 器 3 を 製造 する た め に 用 いら れる 基 材 の 性 質 に 依存 し て その 慎 性 と 容積 の 問 の 
比率 を 変更 する た め に も 、 共 振 器 、 特 に その 質量 要素 3 2 の 慣性 を 変更 する こと が 必要 で 
あり 得る 。 

[0066] 

質量 要素 3 2 の より 大 き な 慣 性 モー メン ト に より 、 振 動 子 1 の より 低い 揺 動 周波 数 と な 
る と と も に より 長い 畠 動 時 間 ( 揺 動 の より 緩慢 な 消 勢 ) と な る 。 

[0067] 

質量 要素 3 2 の 慣性 モー メン ト は 、 質 量 要素 3 2 に お ける 慣性 ブロ ッ ク を 追加 する か 、 
又は 除去 する こと で 変更 され る こと が で きる 。 図 1 に 戻っ て 、 こ の よう な 慣性 ブロ ッ ク 3 
4 は 、 凹 部 3 6 内 に 収容 され て いる 。 1 つの 慣性 ブロ ッ ク 又 は 複数 の 慣性 ブロ ッ ク 3 4 は 
、 質 量 要素 3 2 の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと が で きる よう に 、 質 量 要素 3 2 へ 加え ら 
れ 、 了 取り 外さ れる こと が 可能 で ある 。 1 つの 慣性 ブロ ッ ク 又 は 複数 の 慣性 ブロ ッ ク 3 4 に 
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より 、 人 質量 要素 3 2 の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと が で き 、 そ れ ゆ え 、 実 質 上 振動 子 1 
の 容積 を 増やす こと な く 共 振 器 の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと が 可能 で ある 。 
[0068] 

し た が っ て 、 選 択 さ れ た 材料 並び に 要求 され た 位置 決め 公差 及び 寸法 公差 に 適合 され た 
手段 に よっ て 組み 付け られ 得る 、 永 続 的 に 設け られ た 慣性 ブロ ッ ク 34 を 用 いる こと が 可 
能 で ある 。 慣性 ブロ ッ ク 34 は 、 必 要 で あれ ば 適当 な 層 で 基 材 を 覆っ た 後 、 又 は 接着 性 を 
最適 化す る た め に 、 若 し く は 部 分 的 な 広がり を 高め る た め に その 表面 を 処理 し た 後 、 の り 
付け 、 ろ う 付 け 、 溶 接 又 は 接着 プロ セス に よっ て 質量 要素 3 2 に 結合 され る こと が 可能 で 
ある 。 

[0069] 

材料 を 増やす こと で 、 例 えば ガル バニ ッ ク 成 長 に よっ て 、 焼 結 又 は 共振 器 3 ( 例え ば 質 
量 要素 3 2 ) の 1 つ 又 は 複数 の 面 に お ける 微細 構成 要素 へ 応用 可能 な 他 の 付加 的 な プロ セ 
ス に よっ て 、 共 振 器 3 の 慣性 モー メン ト を 変更 する こと も 可能 で ある 。 ね じ 止 め 、 圧 着 又 
は リベット 留め 、 ピ ン 止 め 又 は 締め 付け に よる 弾性 構造 部 へ の 取付 の よう な 機械 的 な 組 付 
方 法 を 用 いる こと も 可能 で ある 。 

[0070] 

有利 に は 、 慣 性 ブロ ッ ク 34 は 、 共 振 器 3 の 他 の 部 分 に 用 いら れる 材料 より も 高い 密度 
を 有する 材料 で 製造 され て いる 。 例え ば 、 慣 性 ブロ ッ ク 34 は 、 金 又は 他 の 密 な 金属 若 し 
く は 合金 で 構成 され る こと が 可能 で ある 。 変更 され る 慣性 の 量 に 依存 し て 、 共 振 器 の 材料 
の 密度 と 同じ か 、 む し ろ る 低い 密度 を 有する 慣性 ブロ ッ ク を 用 いる こと も で き 、 そ の 場合 、 
調整 の 精細 さ が 改 善 さ れる 。 

[0071] 

必要 な 慣性 ブロ ッ ク 3 4 が ベー ス 材 料 の 密度 と 同じ 密度 を 有 し て いれ ば 、 こ れ ら は 、 寸 
法 が 上 述 の 機能 を 満た す よ うに 選択 され る 限り 、 慣 性 ブロ ッ ク と みな し つつ 一 体 的 に 同一 
の 材料 で 構成 され る こと が 可能 で ある 。 

[0072] 

共振 器 3 の 製造 後に 周波 数 を 調整 する た め に 、 と り わ け 当 該 機構 を 調整 する 時 計 用 ムー 
ブ メ ント の よう な 協 働 す る 機構 を 調和 させ る た め に 、 質 量 要素 3 2 及び 又は 慣性 ブロ ッ 
234 の 慣性 を 変更 する こと が 可能 で ある 。 特に 、 周 波数 は 、 質 量 要 素 3 2 RU RAI 
性 ブロ ッ ク 3 4 に お ける 材料 の 除去 に よっ て 高め られ 得る 。 

[0073] 

材料 の 除去 は 、 機械 加工 ( 機械 的 、 レ ー ザ 、 化 学 的 又は その 他 ) に よっ て 、( 例え ば 特 
許 文献 6 に 記載 され て いる よう な ) 取り 外し 可能 な 要素 を 切断 する こと で 、 又 は 他 の 適切 
な 方 法 に よっ て 行わ れる こと が 可能 で ある 。 取り 外し 可能 な 要素 が 用 いら れれ ば 、 こ れ ら 
要素 は 、 共 振 器 3 の 製造 作業 と 同一 の 作業 中 に 形成 され る こと が 可能 で ある 。 
[0074] 

慣性 ブロ ッ ク 3 4 は 、 全 て の 同一 の サイ ズ 及 び 同 一 の 質量 を 有する こと が で きる 。 こ れ 
に 代え て 、 大 き な 範 囲 で の より 精細 な 調整 を 得る た め に 、 異 な る 質量 を 有する 慣性 ブロ ッ 
934 を 用 いる こと が 可能 で ある 。 例 と し て 、 慣 性 ブロ ッ ク 34 は 、1 s Га, 28 /d 
‚ 45 4d. 8s /d 及び 1 6 s /d の 補正 に それ ぞ れ 対応 する た め に 、5 つの 異な る 質 
量 に 寸法 設定 され る こと が 可能 で ある 。 こ の よう に し て 、 適 当 な 要素 の 組合 せ を 取り 外す 
こと で 、1 ~31 s 日 か ら 補 正す る こと が 可能 で ある 。 

[0075] 

共振 器 3 の 揺 動 周波 数 を 変更 する 他 の 方 法 は 、 好 まし く は 二 次 モ ー メ ント の 変更 に よる 
振動 要素 3 1 の 剛性 及び グ 又 は 材料 の 局所 的 な 剛性 の 変更 に ある 。 
[0076] 

図 1 9 に は 、 他 の 実施 例 に よる 振動 子 が 示さ れ て いる 。 振 動 子 1 は 、 図 1 4 に 図示 さ 
れ た も の と 類似 の よう に 構成 され た 第 1 の 共振 器 3 を 含ん で いる 。 振動 子 1 は 、 更 に 第 2 
の 共振 器 7 を 含ん で いる 。 第 2 の 共振 器 7 は 、 ア ンク ル 部 4 を 有 し て いな いと と も に 、 ガ 
ン ギ 車 ( 図 1 9 で は 不 図示 ) と 協 働 し な い 。 第 2 の 共振 器 7 は 、 自 由 に 揺 動 す る こと が で 
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きる よう に 、 す な わ ち 第 1 の 共振 器 3 の アン クル 部 4 に よっ て 妨害 され な いよ うに 設定 さ 
れ て いる 。 
[0077] 

第 2 の 共振 器 7 は 、 共 振 に よる 振動 子 1 の 第 1 の 共振 器 3 の 揺 動 に 関連 付け られ る こと 
が 可能 で ある 。 し た が っ て 、 第 2 の 共振 器 7 に より 、 振 動 子 1 の 動作 中 の アン クル 部 4 に 
よる 妨害 、 例 えば アン クル 部 4 の 部 材 40 へ の ガン ギ 車 5 の 歯 50 の 衝撃 に よる 妨害 を 低 
減 す る こと が 可能 で ある 。 

[0078] 

ガン ギ 車 5 と 協 働 す る 第 1 の 共振 器 3 と 第 2 の 共振 器 7 の 問 の 振動 の 伝達 及び 結合 ( 関 
連 付け ) は 、 支 持 構造 (機械 的 な 共振 ) の 周囲 流体 ( 音響 共鳴 ) を 用 いて 、 又 は 磁気 結合 
に よっ て 行う こと が 可能 で ある 。 周囲 流体 を 介し た 結合 の 場合 に は 、 調 整 部 材 1 の 表面 を 
、 変 位 波 の 圧力 を 増大 させ 、 し た が っ て 品質 の 同期 を 促進 する た め に 、( 例え ば ナノ 構造 
に よっ て ) 変更 する こと が 可能 で ある 。 こ れ に 代え て 、 文 は 組合 せ に お いて 、 振 動 子 1 の 
幾何 形状 を 変更 する こと が 可能 で ある 。 磁気 結合 の 場合 に は 、 自 由 な 第 2 四 共振 器 7 は 、 
調整 部 材 1 の Q 値 を 改善 する た め に 、 制 御 さ れ た 雰囲気 の 下 で 、 例 えば 磁気 透過 性 の カプ 
セル ( 不 図示 ) 内 に 取り 付け られ る こと が 可能 で ある 。 МЕ, 92 の 振動 子 7 は 、 共 
振 器 3 の Q 値 の 改善 に 寄与 する も の で ある 。 

[0079] 

図 2 0 に 図示 され た 実施 例 で は 、 振 動 子 1 は 、 時 間 設 定 機構 の プル タブ 6 2 に よっ て 作 
動 さ れ 、 時 計 用 ムー ブ メ ント の 自己 始動 機能 を 提供 する た め に 通常 の 動作 モー ド に お ける 
共振 器 3 の 2 つの 極端 な 位置 の うち 1 つ ( 又は ガン ギ 車 5 に 対し て 偏心 し た 位置 ) に 対応 
する アン バラ ンス な 位置 で 振動 子 1 の 振動 要素 3 1 を 停止 させ る こと で 振動 子 1 を 停止 さ 
せ 、 シ ャ ッ ト ダ ウン され た 状態 に 維持 する よう 設定 され た レバ ー6 1 を 含む オン グ オ フ 機 
構 6 0 を 含ん で いる 。 好ま し く は 、 振 動 子 1 は 、 第 1 の 揺 動 モー ド に お いて オン され る 。 
衝撃 時 に 共振 器 が 過度 に 変位 する の を 回 避 す る た め に 、 重 大 な 衝撃 時 に 「x 軸 」、「y 軸 
| RUT > 軸 」 に 沿っ た 振動 子 1 の 移動 を 制限 する た め に スト ッ パ ( 不 図示 ) を 構成 する 
こと が 可能 で ある 。 

[0080] 

有利 に は 、 自己 始動 機能 は 、 共 振 器 の アン クル 部 4 の 部 材 に お ける 特有 の 幾何 形状 の 形 
成 及び ガン ギ 車 の 歯 50 に よっ て 促進 され 、 こ れ ら の 組合 せ に よっ て 、 必 要 な 脱 進 機 の 機 
能 を 満た すこ と に 加え て 、 共 振 器 が 他 の 器具 と 協 働 し な い 場 合 に 特に 共振 器 の 均衡 位置 か 
ら 2 つの 要素 を 共に 変位 させ る 振動 子 の 不安 定 な 位置 が 促進 され る 。 

[0081] 

図 2 1 a 及び 図 2 1 b に は 、 一 実施 例 に よる ガン ギ 車 5 の 歯 50 の 詳細 図 が 示さ れ て い 
る 。 ガ ン ギ 車 5 の 各 歯 50 は 、 イ ン パ ルス 面 5 1 と 静止 面 52 の 傾斜 平面 を 含ん で いる 。 
各 リ フト 40 も 、 傾 斜 し た 静止 面 41 を 含ん で いる が 、 パ ルス 面 は 含ん で お ら ず 、 リ フト 
4 0 の 頂部 4 2 は 、 む し ろ る 靖 部 が 多少 明確 な 丸み を 有する こと が 可能 な 鋭い 形状 を 有 し て 
いる 。 こ の 実施 例 に お ける ガン ギ 車 5 の 歯 50 及び リフ ト 40 の 構成 に より 、 リ フト 4 0 
が 、 歯 50 か ら の パル ス を 受け 取る こと が で きる と と も に 、 ガ ン ギ 車 5 が 進む 間 に 共 振 器 
3 の 揺 動 を 維持 する こと が 可能 で ある 。 

[0082] 

ガン ギ 車 5 の 歯 50 に お ける イン パル ス 中 に 起こ り 得 る リフ ト 4 0 の は ね 返り を 制限 す 
る た め に 、 ガ ン ギ 車 5 は 、 歯 50 に お ける リフ ト 40 の 衝撃 を 吸収 する た め に 弾性 アー ム 
53 を 備え る こと が で きる 。 

[0083] 

振動 子 は 、 補 償 コ ー テ ィング と 、 ゼ ロ 熱 弾性 係数 を 有する 材料 と 、 局 所 的 に 変更 され 
た 構造 材料 と 、 テ ンプ に お いて 用 いら れる これ ら に 類似 し た 他 の 手段 、 例 えば バイ メタ ル 
構造 又は その 他 を 含む 、 熱 補償 手段 を 含む こと が 可能 で ある 。 

[0084] 
例え ば 、 振 動 子 1 が シリ コン で 構成 され て いれ ば 、 振 動 子 は 、 そ の 表面 の 少な く と も 一 
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部 に 沈 積 され た 二酸化 ケイ 素 の コー ティ ング を 含む こと が 可能 で ある 。 こ れ に 代え て 、 シ 
リコ ン で 構成 され た 調整 部 材 1 の 熱 補償 手段 は 、 本 出願 和 人 の 特許 文献 7 に 記載 され た 手段 
の うち の 1 つ で あっ て よい 。 

[0085] 

他 の 実施 例 で は 、 調 整 部 材 は 一 群 の ガラ ス か ら 成 る 材料 で 構成 され て お り 、 熱 補償 は 、 
基 材 の 熱 弾 性 係数 と は 逆 の 傾向 の 熱 弾 性 係数 で ある 酸化 アル ミニ ウム を 基礎 と する コー テ 
ィング に よっ て 得 ら れる 。 

[0086] 

更に 別 の 実施 例 で は 、 共 振 器 は 第 1 の 熱 弾性 係数 を 有する ガラ ス の 材料 で 構成 され て お 
り 、 熱 補償 は 、 部 材 の 一 部 に 第 1 の 熱 弾性 係数 に 対し て 補償 する 第 2 の 熱 弾性 係数 を 与え 
る た め に 部 材 の 一 部 の 局所 的 な 変更 に よっ て 得 ら れ 、 こ の 変更 は 好ま し く は 照射 に よっ て 
得 ら れる 。 

[0087] 

共振 器 3 は シリ コン で 構成 され る こと が で き 、 熱 補償 は 、 シ リコ ン の 熱 弾性 係数 と は 逆 
の 傾向 の 熱 弾 性 係数 を 有する 材料 を 加え る こと で 得 ら れる と と も に 、 振 動 要 素 3 1 の 表面 
及び 又は 構成 要素 材料 に お いて 均等 に 又は 不 連 続 に 分 配 さ れる 。 

[0088] 

熱 補償 材料 は 、 二 酸化 ケイ 素 ( Si O, ) で あり 得る 。 
[0089] 

ここ で 説明 され る 共振 器 3 に お いて 、 ア ンク ル 部 4 は 、 質 量 要素 3 2 に 統合 し て 固定 さ 
れ て いる 。 ア ンク ル 部 4 は 、 適 切な 手段 に よっ て 質量 要素 3 2 と 統合 し て 構成 され て いる 
o 例え ば 、 ア ンク ル 部 4 は 、 接 着 、 溶 接 又 は 質量 要素 3 2 ヘ へ アン クル 部 4 を 固定 する 他 の 
手段 に よっ て 質量 要素 3 2 と 統合 し て 構成 され て いる 。 ア ンク ル 部 4 は 、 特 に 振動 子 1 の 
製造 中 に 質量 要素 3 2 と 統合 し て 形成 され る こと も 可能 で ある 。 し た が っ て 、 共 振 器 3 は 
、 有 利 に は 、 部 品 点数 と 、 各 部 品 間 の 各 接 触 に お ける 破壊 的 な 摩擦 量 と を 削減 する た め に 
、 別 の アン クル 部 の 追加 を 必要 と し な い 。 

[0090] 

ギヤ ャ トレー ン に お ける 部 品 点 数 を 削減 する た め に 、 及 び グ 又は 協 働 す る ギヤ トレ ー ン の 
可動 輪 間 の ギヤ 比 を 決定 する その 数 を 単純 化す る た め に 、 例 えば 特定 周期 の 情報 を 表示 す 
る た め に 、 そ の ガン ギ 車 に 単 一 の 回 転 速度 を 与え る よう に 振動 子 を 寸法 設定 する こと が 可 
能 で ある 。 例え ば 、 ガ ン ギ 車 は 、1 秒 で 、 又 は 整数 倍 若しくは 分 数 倍 で 回 転 す る こと が 可 
能 で ある 。 

[0091] 

特に 共振 器 3 と ガン ギ 車 5 の 間 の 対 形 成 へ 移行 する よう に 、 振 動 子 1 は 、 そ の ガン ギ 車 
5 が いく つか の モー ド に より 共振 器 3 と 協 働 する よう に 設定 され て いる 。 こ の 目的 の た め 
に 、 図 22 に は 、 図 1 1 の 共振 器 と 類似 し た 、3 つの アン クル 部 4 を 備え た 共振 器 3 OR 
され て お り 、 各 アン クル 部 は 、 隣 接する 2 つの 質量 部 分 32' の 端 部 に 配置 され た 部 材 4 
0 を 含ん で いる ( 1 つの アン クル 部 4 の み が 完 全 に 視認 可能 で ある ) 。 例え ば 、 こ の よう 
な 配置 は 、 内 部 空間 1 1 ご と の アン クル 部 4 を 含む こと が 可能 で ある 。 こ の 配置 に より 、 
ガン ギ 車 5 に 対す る 共振 器 3 の 3 つの 異な る 角度 位置 に お ける 位置 決め する こと 、 及 び 所 
望 の 性 能 を 達成 する た め に 最適 な アン クル 部 4 と 協 働 さ せる こと が 可能 で ある 。 
[0092] 

同様 に 、 図 23 に は 4 つの アン クル 部 4 を 有する 共振 器 3 が 示さ れ て お り 、 各 アン クル 
部 4 は 4 つの 異な る モー ド に より ガン ギ 車 5 と 協 働 する よう に 設定 され て いる 。 
[0093] 

これ ら の 変形 態様 が 有利 な 対 形成 の 可能 性 を 提供 する 一 方 、 例 えば 近い 対 を 有する も の 
の 、 そ の 距離 に より 、 用 いら れる べき 同一 の 振動 子 を 許容 し な い 内 径 の 場合 に は 、 振 動 子 
を 時 計 用 ムー ブ メ ント の 広い 範囲 に 対し て より 広範 囲 に 使用 可能 と する た め に 2 つの 部 材 
を 共に 対 に する 他 の 方 法 が 存在 する 。 

[0094] 
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し た が っ て 、 ガ ン ギ 車 5 自 体 が 、 振 動 子 の より 多く の 等 級 へ の 対 形成 を 拡張 する こと が 
可能 な いく つか の 変形 態様 に より 寸法 設定 され る こと が 可能 で ある 。 
[0095] 

他 の 方 法 に お いて 、 図 2 4 に は 、 一 実施 例 に よる 、 ガ ン ギ 車 5 と 協 働 す る アン クル 部 4 
の 2 つの 部 材 40 を 通る 平面 に 対向 する 振動 子 1 の 断面 図 が 示さ れ て いる 。 HRES は 、 
その 高 さ に お いて 、 異 な る 北 何 形状 で ある も の の 同一 の ガン ギ 車 5 と 協 働 可能 な 複数 の ア 
ンク ル 部 4 を 含ん で いる 。 し た が っ て 、 共 振 器 3 の Z 平 面 に お ける ガン ギ 車 5 の 位置 の 変 
更に より 、 特別 な 場合 に は 時 計 の 進行 を その 所 有 者 に よる 装着 状態 に 適合 させ る こと が 可 
能 な 追加 的 な 変形 態様 を 得る こと が 可能 で ある 。 

[0096] 

フレ キシ ブル な 取り 付け プレ ー ト を 有 し 、 そ の シャ フト に お いて 切断 され た 複数 の シー 
ト に お いて 支持 され た ガン ギ 車 を 示す 図 2 4 を 参照 する と 、 ガ ン ギ 車 5 と 協 働 す る 共振 器 
3 の ステ ー ジ 8 の 選択 は 異な る 方 法 で 行わ れる こと が で き 、 前 記 各 シー ト は 、 ス ライ ド す 
る こと な く 両 者 の 回 転 駆動 を 保証 する よう に 設定 され た 1 つ 若 し く は いく つか の 面 又 は 平 
坦 な 部 分 を 支持 する 。 こ の 場合 、 ガ ン ギ 車 の ピニオン が 直接 ホイ ー ル 上 に 直接 取り 付け ら 
^. 固定 され る 一 方 、 時 計 製 造 者 は 、 適 切 か が アン クル 部 4 と 協 働 する よう に ガン ギ 車 5 の 
プレ ー ト を 適当 に 移動 させ る こと が 可能 で ある 。 

[0097] 

操作 及び 柔軟 性 に 関す る この 解決 手段 の 実行 の し や すさ ( 組 込 プ 取外し は 不要 ) は 、 特 
に 、 こ の よう な 作業 が 不利 (産業 化 、 ア フタ ー サ ービス な ど ) と な る 作業 に 対し て 意図 さ 
れ て いる 。 

[0098] 

他 の 方 法 で は 、 こ こ で も 図 24 を 参照 する と 、 ガ ン ギ 車 5 は 、 共 振 器 の 正中 面 の 位置 の 
第 1 の 面 を 規定 する アン クル 部 4 , 4 0 を 有する 共振 器 3 の 正中 面 の 外側 に 配置 され た ア 
ンク ル 部 4, 40 と 協 働 する こと が 可能 で ある 。 そ し て 、 共 振 器 3 は 、( 部 材 が 可逆 的 な 
機能 を 許容 し な い 場 合 に 同一 の 機能 を 保証 する た め に ) 逆 対 称 に 配置 され る アン クル 部 4 
, 人 4 0 を 有する 正中 面 の うち の この 第 1 の 平面 に 配置 され た 各 ア ンク ル 部 4, 40 の た め 
の 第 2 の アン クル 部 4 , 4 0 を 含ん で いる 。 そ し て 、 対 形成 は 、 共 振 器 3 の 取付 方 向 と 、 
有利 に は その シャ フト 5 4 に 心 合わ せ さ れ て 取り 付け られ る 脆 進 機 可動 部 を 有する ガン ギ 
车 5 の 取付 方 向 と を 逆 に する こと で な され る 。 

[0099] 

対 形成 の 範囲 を 更に 拡張 する た め に 、 上 記 に お いて 提案 され た 全て の 対 形成 解決 手段 は 

当然 、 組 み 合 わ さ れ る こと が で き 、 異 な る ガン ギ 車 5 と 共振 器 3 の 適当 な アン クル 部 4 
, 440 の 組合 せ に より 、 ガ ン ギ 車 5 に 伝達 され る 可変 の トル ク に 対す る 同一 の 周波 数 範囲 
を 得る こと が 可能 と な る 。 

[0100] 

共振 器 3 が 、 異 な っ て いて よい か ( 対 形成 の 場合 ) 、 又 は 同一 で あっ て よい いく つか の 
アン クル 部 和 4 を 有 し て いる 場合 。 後者 の 変形 形態 は 、 こ の 場合 に は それ ぞ れ 専用 の ギヤ ト 
レー ン と 協 働 する 複数 の ガン ギ 車 5 を 含む 振動 子 #1 に よっ て 、 い くつ か の 別々 の ギヤ を 調 
整 す る た め に 同一 の 共振 器 3 を 用 いる こと が で きる 利点 を 有 し て いる 。 

[0101] 

本 発明 は 、 上 述 の 実施 例 に 限定 され な いこ と 、 及 び 本 発明 の 範囲 を 逸脱 し な い 限 り 様 々 
な 単純 な 変更 及び 変形 形態 が 当 業 者 に よっ て 想定 され 得る こと は いう まで も な い 。 
[0102] 

ША Е. RHF ORMBKE,. ЕКЕШЕЖЯЗІ ORMBKU, RESZAKCERABS 
れる こと が で きる 。 例え ば 、 各 共振 器 3 、 各 質量 要素 3 2 及び 又は 各 ア ンク ル 部 4 は 、 
振動 子 の 単 一 要素 又は 振動 要素 と し て 共に 融合 され る こと が 可能 で ある 。 

[0103] 

さら に 、 ガ ン ギ 車 5 の 歯 50 と 協 働 する よう に 適合 され た アン クル 部 4 の 部 材 4 0 は 、 

異な る 形状 を と る こと が 可能 で ある 。 
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[0104] 

不 図示 の 他 の 代替 的 な 実施 例 で は 、 ス トッ パ が 、 平 面 P に お ける 横 方 向 の 運動 を 制限 す 
る 。 こ の よう な スト ッ パ は 、 可 動 の 脱 進 機 の 平面 に 対し て 算 直 な 軸線 へ 向け られ る こと が 
で きる と と も に 、 振 動 子 1 を 受け 入れ る よう に 設定 され た フレ ー ム に 取り 付け られ る こと 
が 可能 で ある 。 ス トッ パ は 、 他 の 解決 手段 を 排除 する こと な く 、 共 振 器 3 の 幾何 形状 へ 、 
好ま し く は その 可動 部 分 、 す な わ ち 質量 要素 3 2 又は アン クル 部 4 へ 直接 統合 され る こと 
も で きる 。 

[0105] 

本 発明 の 調整 部 材 及 び 脱 進 機 は 意匠 性 も 有 し て お り 、 こ れ ら 調整 部 材 及 び 脱 進 機 は 、 あ 
る 意味 で 時 計 の 装着 者 に これ ら を 視認 可能 と する よう に 、 有 利 に は 時 計 の 時 計 用 ムー ブ メ 
ント に 組み 入れ られ る こと が 可能 で ある 。 例え ば 、 調 整 部 材 及 び 脱 進 機 は 、 ム ー ブ メ ント 
の 駆動 部 材 の 上 方 又は 下方 に 取り 付け られ る こと が 可能 で ある 。 秒 も 表示 する た め に 、 ガ 
ン ギ 車 は 、1r pm の 速度 で 回 転 す る よう に 適合 され る こと が 可能 で ある 。 

【 符号 の 説明 ] 
[0106] 

1 振動 子 
フレ ー ム 
内 部 空間 
中 心 部 
フレ ー ム の 下部 
ベー ス 
0 アセ ン ブ リ 手段 
1 ブリ ッ ジ 、 ア ッッ パー ブリ ッ ジ 
1 ^ ロア ブリ ッ ジ 

第 1 四 共振 器 
振動 要素 
, 折り 曲げ 部 、 ブ レー ド 
質量 要素 
| 质量 部 分 
BÈ 部 
慣性 ブロ ッ ク 
im 部 
凹部 
取り 外し 可能 な 要素 
1 取り 外し 可能 な 要素 の 削減 され た 部 分 
ハウ ジン グ 
セグ メン ト 
アン クル 部 
リフ ト 
リフ ト の 静止 面 
歯 の 頂部 
ガン ギ 車 
ガン ギ 車 の 歯 
歯 の イン パル ス 面 
歯 の 静止 面 
ガン ギ 車 の アー ム 
シャ フト 
スト ッ パ 
オン オフ 機構 


レバ ー 


рю о 


OMAN nN の O1 À À D N 一 一 


m © 


D O © л O1 O1 O1 O1 O1 PP, $00 09 оо оо 00 0 Y DO ом PM lO lO 2 2 2 — 
+ © ND — © 


= о 


10 


20 


30 


40 


50 


TU D © © о ON Фф 


プル タブ 
第 2 の 共振 器 
ステ ー ジ 
脚 部 

摇动 方向 
軸線 

平面 
平行 な 平面 


(18) 


(ІЗ) 


JP 2018- 531390 А 2018. 10. 25 





(19) JP 2018-531390 A 2018. 10. 25 


[ 5] 


Fig. 5 





[ 6] 





Fig. 6 
Fig. 8 
【 9а 】 [E10] 





Fig. 9b Fig. 11 


( 20) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


【 図 12a ] 【 図 12c】 





Fig. 12a 


(M1 2b] 





Fig. 12c 





Fig. 12b 


[H1 2d] [ 13] 


32 40 





Fig. 12d 


Fig. 14 


[ 15а ] 


4 ン パ ルス + | 
BRIN スト ッ パ A 
в a 








(21) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


[ B81 5b] [ KM1 7 b ] 


Fig. 16 


[ 17а] 


イン パル ス + 





Fig. 18a 





[ M1 8b] [ 20] 














Fig. 20 


[ 19] 1 021 (а) j 








Fig. 19 





( 22) 
[ M271 (b)] 


5 


JP 2018-531390 A 2018. 10. 25 





3 54 
м 










ユー 
Е < =з ESE 


a) br 
i LLL) ШЕ 








Fig. 22 


【 国際 


( 23) 


調査 報告 】 





A. CLABSIFICATION 
INV. 604817 704 


ADD. 


4 ECT MATTI 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


International application No 
PCT/1B2016/056341 


According ta International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC 


B. HELDS SEARCHED 


Minimum 4B searohed (olasaifivation system followed Бу classification symbola} 
G04B 


Dosumentation searshed other than minimum dooumentation to the extent that auch doournente are inoluded in the fields cearshed 


Eleotronio data base oonsulted during the Intemational search (name of data base and, where practioable, searoh terme used) 


EPO-Internal, WPI Data 


| С. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT | DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 


Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages 


CH 442 153 A (GOLAY BERNARD SA [CH]) 


31 March 1967 (1967-03-31) 
cited in the application 
sentences 41-53; figure 1 


EP 2 911 012 A1 (SUISSE ELECTRONIQUE 


MICROTECH [CH] ) 
26 August 2015 (2015-08-26 


) 
paragraphs [0011] - [0016], 
[0026]; claim 1; figures 1-3 


[0024] - 


EP 2 645 189 А1 (NIVAROX SA [CH]) 


2 October 2013 (2013-10-02) 


paragraphs [0032] - [0034]; figure 11 
EP 2 887 151 A2 (RICHEMONT INT SA [CH]) 


24 June 2015 (2015-06-24) 
the whole document 


[4] пенен tas iio ememreeso PC] мерный | [4] пенен tas iio ememreeso PC] мерный | documents are listed in the continuation of Box C. 
* Special categories of cited documents : 


ЗА" document defining the general state of the art whioh is not considered 
to be of particular relevance 

"E" earlier application or patent but published оп or after the international 
filing date 

“L” document which may throw daubte on priority claimie) 

cited to eatabliah the publication date of anather ci 

spacial reason (as specified) 

"o Monument referring to an oral disclosure, use, exhibition or other 

means 


or which ів 
ion ar other 


"Р" document published [prior to the Intemational filing date but later than 
the priority date olmlmed 


Date cf the actual sompletion of the Intemational esaroh 
19 January 2017 
Name and mailing address of the ІБА/ 


European Patent Office, Р.В. 5918 Patentiaan 2 
NL - 2280 HV Rijswijk 

Tel. (431-70) 340-2040, 

Fax: (+31-70) 340- 3018 


Form PCT/ISA/210 (second sheet) (April 2005) 





"T" inier document published after the International Папа date or 
Gels and not kt corfiiet wan the applcation Pul mng dale or роту 
the principle or theory underlying the invention 

ne: Socumunt cf e гымен: tho invention cannot bo 
considered novel 


claimed 
or cannot be considered to involve an inventive 
step when the document в taken alone 
"ү" document of particular relevance; the claimed invention cannot be 
considered to involve an ап avorio өр wen Po dosumert i 
combined with one or more other such documents, suo! 
being obvious to a person skilled in the art 


*&* document member of ihe same paient family 


Date of mailing of the International esaroh report 
26/01/2017 
Authorized officer 


Matos Goncalves, M 


(24) JP 2018-531390 A 2018. 10. 25 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 








International application No 
PCT/1B2016/056341 
Category" | Citation of document, with Inclloation, where appropriate, cf the relevant paseagee. 


WO 2016/062889 A2 (RICHEMONT INT SA [CH]) 
28 April 2016 (2016-04-28) 
the whole document 


X,P WO 2016/091823 Al (LVMH SWISS MFT SA [CH]) 
A 






16 June 2016 (2016-06-16) 
figures 1-9 


WO 2011/120180 AL (ROLEX SA [CH]; COLPO 
FABIANO; HENEIN SIMON [CH]) 

6 October 2011 (2011-10-06) 

claim 1; figure 1 





Form PCT/ISA/210 (continuation of second aheet) (April 2005) 


( 25) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


Information on patent family members 









International application No 
PCT/1B2016/056341 

cited in searoh report date member(s) date 

CH 442153 A 31-03-1967 CH 442153 A 31-03-1967 


DE 1523764 Al 17-07-1969 
1138818 A 01-01-1969 





EP 2645189 Al 02-10-2013 104204966 A 10-12-2014 
104220940 A 17-12-2014 
104220941 A 17-12-2014 

2645189 A1 02-10-2013 
2831676 A1 04-02-2015 
2831677 A1 04-02-2015 
1205284 A1 11-12-2015 
1205287 Al 11-12-2015 
1205288 А1 11-12-2015 
5918438 В2 18-05-2016 
5918439 B2 18-05-2016 
6034949 B2 30-11-2616 
2015511714 A 20-04-2015 
2015511715 A 20-04-2015 
2015511716 А 20-04-2015 
20140135810 А 26-11-2014 
2014143453 А 20-05-2016 
2014143454 А 20-05-2016 
2015043313 А1 12-02-2015 
2015063082 Al 05-03-2015 
2015103636 Al 16-04-2015 
2013144236 Al 03-10-2013 
2013144237 Al 03-10-2013 
2013144238 Al 03-10-2013 


708937 Al 15-06-2015 
2887151 A2 24-06-2015 


710278 Al 29-04-2016 
2016062889 A2 28-04-2016 


3032351 Al 15-06-2016 
2016091823 А1 16-06-2016 


MO 2011120180 06-10-2011 702928 A2 14-10-2611 
102971678 A 13-03-2813 

2553533 Al 66-02-2013 

2818941 A1 31-12-2014 

5914456 B2 11-05-2016 

2013524173 A 17-06-2013 

2013070570 A1 21-03-2013 

2011120180 Al 06-10-2011 


Fom PCT/ISA/210 (patent family annex) (April 2005) 


( 26) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 





RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE A аналы 
PCT/1B2016/056341 


LASSEMENT DE L'OBJET DE LA DEMANDE 


AG 
INV. G04B17/04 
ADD. 


Selon la classification internationale des brevets (СІВ) ou A la fois selon la classification nationale et la CIE 


B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE 


Documentation minimale consultée (système de olassifioation suivi des symboles de classement} 


5048 FO4B 


Dosumentation ooneuttée autre que la documentation minimale dang la meeure où ose dooumente relèvent des domaines sur lesquels a portó la 
reaharohe 


Bene de données électronique consultée au cours de la recherche intemationale (nom de la base de données, at si cela est réalisable, tennes de 
recherohe utilisée) 


EPO-Internal, WPI Data 


С. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 
Identification des documents cités, avec, le cas échéart, l'indication des passages pertinents 


CH 442 153 A (GOLAY BERNARD SA [CH]) 
31 mars 1967 (1967-03-31) 

cité dans la demande 

phrases 41-53; figure 1 


EP 2 911 012 Al (SUISSE ELECTRONIQUE 
MICROTECH ЕН) 26 août 2015 (2015-08-26 
alinéas [0011] - [0016], [0024] - [0026]; 





revendication 1; figures 1-3 


EP 2 645 189 Al (NIVAROX SA [CH]) 
2 octobre 2013 (2013-10-02) 
alinéas [0032] - [0034]; figure 11 


EP 2 887 151 А2 (RICHEMONT INT SA [CH]) 
24 juin 2015 (2015-06-24) 
le document en entier 


* Catégories spéciales de dooumenta oités: 


"A" document définissant l'état général de la technique, non 
considéré comme particulièrement pertinent 

"E" document antérieur, mais publié à la date de dépôt international x а t particulière: pertinent Fi Б Scuée ne peut 
ou après cette date être considérée comme nouvelle ou comme impliquant une activité 


“L” document pouvant jeter un doute sur une revendication de inventive par rapport au document considéré iolément 


priarité ou cité pour déterminer la date de publication d'une 

autre citation au paur une raison spéciale (telle qu'indiquée) 
50" document me référant à une divulgation orale, à un usage, à 

une exposition ou tous autres moyens documents de même nature, cette combinaison étant évidente 
"Р" dooument publié avant la date de dépôt Intemational, male pour une personne du métier 

postérieurement à la date се priorité revendiqués "& document qui fait partie de la mème famille de breveis 


Date à laquelle la recherche Internationale a été effectivement achevée Date d'expédition du présent rapport de recherche iniemationale 
19 janvier 2017 26/01/2017 


Nom et adresse postale de l'administration chargée de la recherche intemationale 
Office Européen des Brevets, Р.Б. 5919 Patentiaan 2 
NL - 2280 HV Riswik 
Tel. (+31-70) 340-2040 
Fax (281-70) 340.3016 Matos Goncalves, M 


Formulaire PCT/ISA/210 (deuxième feuille) (avril 2008) 


( 27) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


C{sulte). DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 


Categorle*| Identification des documents cités, aveo, le oas $ohéant, l'indication des passages pertinents 





X,P WO 2016/062889 A2 (RICHEMONT INT SA [CH]) 
28 avril 2016 (2016-04-28) 
le document en entier 

X,P WO 2016/091823 AL (LVMH SWISS MFT SA [CH]) 
16 juin 2016 (2016-06-16) 
figures 1-9 

A WO 2011/120180 А1 (ROLEX SA [CH]; COLPO 
FABIANO; HENEIN SIMON [CH]) 
6 octobre 2011 (2011-10-06) 
revendication 1; figure 1 


Formulaire PCT/ISA/210 (suile de la deuxième feuille) (avril 2005) 


( 28) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 


RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE 


Renselgnements relatifs aux membres de familles de brevets 








Demande intemationale n* 
PCT/1B2016/056341 
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication 
CH 442153 A 31-03-1967 CH 442153 A 31-03-1967 


DE 1523764 Al 17-07-1969 
1138818 A 01-01-1969 





EP 2645189 Al 02-10-2013 104204966 A 10-12-2014 
104220940 A 17-12-2014 
104220941 A 17-12-2014 

2645189 A1 02-10-2013 
2831676 A1 04-02-2015 
2831677 A1 04-02-2015 
1205284 A1 11-12-2015 
1205287 Al 11-12-2015 
1205288 А1 11-12-2015 
5918438 В2 18-05-2016 
5918439 B2 18-05-2016 
6034949 B2 30-11-2616 
2015511714 A 20-04-2015 
2015511715 A 20-04-2015 
2015511716 А 20-04-2015 
20140135810 А 26-11-2014 
2014143453 А 20-05-2016 
2014143454 А 20-05-2016 
2015043313 А1 12-02-2015 
2015063082 Al 05-03-2015 
2015103636 Al 16-04-2015 
2013144236 Al 03-10-2013 
2013144237 Al 03-10-2013 
2013144238 Al 03-10-2013 


708937 Al 15-06-2015 
2887151 A2 24-06-2015 


710278 Al 29-04-2016 
2016062889 A2 28-04-2016 


3032351 Al 15-06-2016 
2016091823 А1 16-06-2016 


MO 2011120180 06-10-2011 702928 A2 14-10-2611 
102971678 A 13-03-2813 

2553533 Al 66-02-2013 

2818941 A1 31-12-2014 

5914456 B2 11-05-2016 

2013524173 A 17-06-2013 

2013070570 A1 21-03-2013 

2011120180 Al 06-10-2011 


Fomulalre PCT/ISA/210 (annexe families de brevets) (avril 2006) 


( 29) JP 2018- 531390 A 2018. 10. 25 
フロ ント ペー ジ の 続き 


(81) 指定 国 AR BYCH GMIE LR LS, МУМ, №, RWSD SL, ST SZ, TZ, UG ZMZW, EX АМ АР, BY, KG KZ, RUT 
J, TM, EP(AL, AT, ВЕ, BG CH Cf, CZ СЕ, OK EE, ES, Fl, FR @ GR FR HIE, IS, 1T, LT, LU LV, M MK М, NL, N PL, PT, R 
OR, SE, SI, SK SMTR), OX EF, BJ, CF, 0G (O, OM G4 GY G3 СУКММ, № NE, SN TD) TO, АЕ, AG AL, АМАО AT, AJ AZ, 
BA BB BG BH BN BR BW BY, BZ CA CH а, ON COR а] CZ ГЕ, DJ, СК DM DO EZ ЕСЕК EG ES, Fl, ОҢ Q С, G1 MG 
T HNFRHJIDIL INIRIS ЈР, КЕ, KG KN KP, KR КУКА, LA LC LK LR LS, LU LY, М M) ME, MG MK NN МУМ М, M 
‚ № № М, NO NZ MPA PE, PG PH PL, PT, СА RO RS, RU RWSA SG SD SE SG SK SL SMST, SV, SY, ТН ТЈ, TMTN TR 
TT, TZ, UA 


(72 発明 者 カル ラン ・ オ リヴ ィ エ 
スイ ス 国 、1 807 プロ ネ 、 シ ュ マ ン ・ ド ・ マ ラテ ラ 、9 
(72) 発明 者 クラ イン ・ エ リッ ク 
スイ ス 国 、6833 ヴァ ッ カ ロ 、 ヴ ィ ア ・ デ ッ レ ・ ジ ネス トレ 、1 1 
(72 発明 者 エロ ー・ ア レク シ 
フラ ンス 国 、25300 ポン タル リエ 、 リ ュー・ ジ ャ ン ・ ジ ョ レス 、6 
(72 発明 者 ツ ュ ル ヒ ャ ー・ ヨ ナタ ン 
スイ ス 国 、2036 コル モン ドレ ッシュ 、 ア ヴェ ニュ ー・ ド ・ ボー ルガール 、3 2 


JP 2018- 535431 A 2018. 11. 29 


(19) Н ЖЕ (JP) ⑫ 公 表 特 許 公 ЖҚА) (11) 特許 出願 公表 番号 
特 表 2018-535431 
(P2018-535431A) 
(43) 公表 日 平成 3 年 11 月 29 日 (2018.11.29) 
(51) Int.Cl. F 1 テー マコ ー ド (33) 
GO4B 17/04 (2006.01) GO4B 17/04 
GO4B 15/14 (2006. 01) GO4B 15/14 A 


審査 請求 未 請求 ТИХ RAR (£ 18 R) 


1) 出願 番号 特 願 2018-535918 (P2018-535918) | (71) 出願 人 501099611 

6) (22) 出願 日 平成 28 年 9 月 26 日 (2016. 9. 26) パテ ッ ク フィ リッ プ ソ シ ェ テ アノ ニ 
5) 翻訳 文 提出 日 平成 30 年 3 月 28 日 2018.3.28) A ジュ ネー プ 

6) 国際 出願 番号 PCT/IB2016/055733 スイ ス 1204 ジュ ネー ヴ リュ ー 


ドゥ ロー ヌ 41 
(14) 代理 人 100094569 

Fer 田中 伸一 郎 
(74) 代理 人 100088694 

REE ATA A 
(74) 代理 人 100103610 

REE awl 和彦 
(74) 代理 人 100095898 

弁理 士 松下 м 
(74) 代理 人 100098475 

Fer SE 伊知郎 


Т) 国際 公開 日 平成 2 年 4 月 6 日 (2017.4.6) 
優先 権 主張 番号 15187246.2 

(32) 優先 日 平成 27 年 9 月 29 日 (2015. 9. 29) 
(33) 優先 権 主張 国 欧州 特許 庁 (P) 


) 
) 
) 
) 
) 国際 公開 番号 W02017/055983 
) 
) 
) 


最終 頁 に 続く 





(54) 【 発 明 の 名 称 】 可 換 性 枢 動 機械 機 成 要素 及び 可 携 性 枢 動機 械 構成 要素 を 備え た 時 計 装 電 


(57 [ 要約 】 
本 発明 は 、 交 差 ポ イン ト (P) に て 接触 する こと な く Fig.1 
交差 する 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ ( 5 , 6) に よ 
っ て 連結 され た 固定 部 品 ( 2 ) 及び 可動 部 品 ( 3 ) を 備 
える 、 分 離 交差 スト リッ プ を 有する タイ プ 、 特 に 時 計 装 


置 用 の 可 携 性 枢 動機 械 構成 要素 (1:1":1 51 
"7 か に 関す る 。 こ の 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 ( 1 : 
1':1'7/;1'77) は 、 交 差 ポ イン ト (P) of 


置 を 調整 可能 に する 調整 手段 (16 一 21.30,31 
; 32) に 関連 付け られ る 。 
【 選択 図 】 図 1 
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[ 特許 請求 の 範囲 】 
[ 請求 項 1 ] 

分 離 交 差 ス トリ ッ プ を 有する タイ プ の 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 (1: 1 ;1''; 1 
07) を 備え た 時 計 装 置 で あっ て 、 交 差 ポ イン ト (P) に て 接触 する こと な く 交 差す る 
第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ ( 5, 6) に よっ て 連結 され た 固定 部 品 ( 2 ) 及び 可動 部 
品 ( 3 ) を 含み 、 前 記 交 差 ポ イン ト (P) の 位置 を 調整 する た め の 調 整 手 段 (1 6 一 21 
‚ 30, 31;32) を 含む こと を 特徴 と する 、 時 計 装 置 。 

[ 請求 項 2 1 

前 記 固 定 部 品 ( 2 ) 及び 前 記 可 動 部品 ( 3 ) の 少な く と も 一 方 は 、 互 い に 対 し て 相対 移 
動 す る こと が で きる 第 1 の 部 品 ( 7 : 25) 及び 第 2 の 部 品 (8: 26) を 備え 、 前 記 調 
整 手段 (1 6 一 21 , 30, 315; 32) は 、 前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 (7,8:25, 
26) の 相対 位置 を 調整 する こと に よっ て 前 記 交 差 ポ イン ト (P ) の 位置 を 調整 する よう 
構成 され て いる 、 こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 時 計 装 置 。 

[ 請求 項 3 ] 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25,26) は 、 互 い に 対 し て 並 進 移動 す る こと が 
で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 2 に 記載 の 時 計 装 置 。 

[ 請求 項 4 ] 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25, 26) は 、 互 い に 対 し て 回 転移 動 す る こと が 
る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 2 に 記載 の 時 計 装 置 。 

求 項 5 | 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 , 8; 25, 26) を 弾性 的 に 連結 する 連結 手段 ( 9 : 2 
7,28) を 備え る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 2 ~4 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 置 。 

[ 請求 項 6 ] 

前 記 連結 手段 (9 : 27, 28) は 、 特 定 の 方 向 に の み 第 1 及び 第 2 の 部 品 《( 7 , 8; 
25,26) を 相対 変位 で きる よう に 構成 され る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 5 に 記載 の 時 
計 装 置 。 

[ 請求 項 7】 

記 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 は 、 振 動 子 (1j 173177 5177? ) で ある か 、 又 
れ を 備え る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 ~6 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 置 。 
求 項 8 】 

記 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 は 、 レ バー、 ロ ッ カ ー、 又 は 脱 進 機 ア ンク ル で ある か 、 又 
れ ら の 何れ か を 備え る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 て 6 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 
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求 項 9 】 

記 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 は モノ リ シ ッ ク で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 ~8 の 
何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装置 。 

【 請求 項 1 0 ] 

前 記 調整 手段 (1 6 一 21 : 32) は 、 調 整 偏心 部 ( 1 9 : 3 2 ) 又は マイ クロ メー タ 
調整 ネジ を 含む こと を 特徴 と する 、 講 求 項 1 ~9 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 置 。 
【 請求 項 11】 

前 記 調整 手段 は 較正 部 品 の セッ ト を 備え 、 前 記 交 差 ポ イン ト (P ) OMB, ШЕШЕ 
部 品 の 少な く と も 1 つ (30,.31 ) を 前 記 可 所 性 枢 動 機械 構成 要素 上 に 装着 する こと に 
よっ て 調整 され る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 ~9 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 置 。 

[ 请 求 项 1 2] 

分 離 交差 スト リッ プ を 有する タイ プ の 可 携 性 枢 動 機械 時 計 構 成 要素 で あっ て 、 交 差 ポイ 
ント (P ) に て 接触 する こと な く 交 差す る 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ ( 5 , 6) KE 
っ て 連結 され た 固定 部 品 ( 2 ) 及び 可動 部 品 ( 3 ) を 備え 、 前 記 固 定 部 品 ( 2) 及び 前 記 
可動 部 品 ( 3 ) の 少な く と も 一 方 は 、 互 い に 対し て 相対 移動 する こと が で きる 第 1 оша 
(7:25) 及び 第 2 の 部 品 ( 8; 26) を 備え 、 前 記 第 1 の 部 品 及び 第 2 の 部 品 ( 7 , 
8: 25,26) の 相対 位置 を 調整 する こと に より 、 前 記 交 差 ポ イン ト (P ) の 位置 を 調 
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BTZTERCXZTCLeERACTA,. uw S fA 8) HE Е BE HE FER. 

[ 请 求 项 1 3 ] 

前 记 第 1 の 部 品 及 び 第 2 の 部 品 ( 7 , 8; 25, 26) は 、 互 い に 対 し て 並 進 移 動 す る 
が で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 2 に 記載 の 可 携 性 枢 動 機械 時 計 構 成 要素 。 
求 項 1 4 】 

記 第 1 の 部 品 及 び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25, 26) は 、 互 い に 対 し て 回 転移 動 す る 
が で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 2 に 記載 の 可 携 性 枢 動 機械 時 計 構 成 要素 。 
求 項 1 5) 

記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25, 26) を 弾性 的 に 連結 する 連結 手段 (9 : 2 
7,28) を 備え る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 2 て 1 4 の 何れ か 1 項 に 記載 の 可 携 性 枢 
動機 械 時 計 構 成 要素 。 

【 请 求 项 1 6 ] 

前 記 連 結 手段 (9 : 27,28) は 、 特 定 の 方 向 に の み 第 1 及び 第 2 部 品 ( 7,8; 
25,26) を 相対 変位 で きる よう に 構成 され る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 5 に 記載 の 
可 携 性 枢 動機 械 時 計 構 成 要素 。 

【 請求 項 1 7] 

ECAR RS MMR HARE RI. RFC Т; 1 ;1 31"), ERR 
、 ロ ッ カ ー、 RÉRÉÉT ЛЬ, ХЫЕПЬФЯИЛЕ (А сс Е FTF 
る 、 請求 項 1 2 ~1 6 の 何れ か 1 项 全 记载 可 撞 性 枢 动 机 械 时 计 构 成 要 素 。 

求 项 1 8] 

ЕО р НЕА ЕВЕ Л U Syo TBB LEAEME TS. BRA 2 
~ー17 の 何れ か 1 項 に 記載 の 可 拉 性 枢 動 機械 時 計 構 成 要素 。 

[ 請求 項 1 9] 

分 離 交 差 ス トリ ッ プ を 有する タイ プ の 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 で あっ て 、 交 差 ポ イン ト 
(Р) に て 接触 する こと な く 交 差す る 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ ( 5, 6 ) に よっ て 
連結 され た 固定 部 品 ( 2 ) 及び 可動 部 品 ( 3 ) isa. ВЕЕ 5) Hb EHE pk ERNE 
ノリ シッ ク で あり 、 交 差 ポ イン ト の 位置 が 調整 可能 で ある こと を 特徴 と する 、 可 擁 性 枢 動 
機械 構成 要素 。 

【 请 求 项 2 O] 

前 記 固 定 部 品 ( 2 ) 及び 前 記 可 動 部品 ( 3 ) の 少な く と も 一 方 は 、 互 い に 対 し て 相対 移 
動 す る こと が で きる 第 1 の 部 品 ( 7 : 25) 及び 第 2 の 部 品 (8: 26) を 備え 、 前 記 第 
1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25, 26) の 相対 位置 を 調整 する こと に よっ て 前 記 交 差 ポ 
イン ト (P) の 位置 を 調整 する こと が で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 9 に 記載 の 可 携 
性 枢 動 機械 構成 要素 。 

[ 请 求 项 2 1 ] 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 8; 25,26) lá. RU INL € 35535 $E d 2c = 
で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 20 に 記載 の 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 。 

【 請求 項 2 2] 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 , 8 : 25, 26) は 、 互 い に 対 し て 回 転移 動 す る こと が 
で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 20 に 記載 の 可 所 性 枢 動 機械 構成 要素 。 

[ 请 求 项 2 3 ]】 

前 記 第 1 及び 第 2 の 部 品 (7, 8; 25, 26) を 弾性 的 に 連結 する 連結 手段 (9: 2 
7,28) を 備え る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 20-ー22 の 何れ か 1 项 人 记载 O 可 接 性 枢 
動機 械 構成 要素 。 

【 請求 項 2 4 ] 

前 記 連結 手段 (9 27, 28) は 、 特 定 の 方 向 に の み 第 1 及び 第 2 の 部 品 ( 7 , 8; 
25,26) を 相対 変位 で きる よう に 構成 され る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 2 3 に 記載 の 
可 携 性 枢 動機 械 構成 要素 。 

【 请 求 项 2 5] 
前 记 可 搁 性 枢 动机 械 构成 要 素性 、 振 动 子 (1; 1 ;1 ” ;21' °°) А-В 
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ッ カ ー、 又 は 脱 進 機 ア ンク ル で ある か 、 又 は これ ら の 何れ か を 備え る こと を 特徴 と する 、 
请 求 项 1 9 ~2 4 の 何れ か 1 項 に 記載 の 可 打 性 枢 動 機械 構成 要素 。 
【 請求 項 2 6 ] 

請求 項 1 ~11 の 何れ か 1 項 に 記載 の 時 計 装 置 、 又 は 請求 項 12~18 の 何れ か 1 Ak 
記載 の 可 携 性 枢 動機 械 時 計 構 成 要素 、 も し く は 請求 項 1 9 ~25 の 何れ か 1 項 に 記載 の 可 
携 性 枢 動 機械 構成 要素 を 備え る 時 計 ム ー ブ メ ント 。 

[ 請求 項 2 7] 

請求 項 2 6 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント を 組み 立て る 方 法 で あっ て 、 前 記 構 成 要 素 が 振動 
子 で ある か 又は 振動 子 を 含み 、 前 記 方 法 は 、 等 時 性 測定 に 基づい て 前 記 交 差 ボ イン ト (P 
) の 位置 を 調整 する こと か ら な る ステ ッ プ を 含む こと を 特徴 と する 、 方 法 。 

[ 発明 の 詳細 な 説明 】 
【 技術 分 野 】 
[0001] 

ASHI. FERRATE Е А р ЖЕ REX ч ж [БЫ] 9 2. 

[ 背景 技術 】 
[0002] 

可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 は 、 弾 性 部 品 の 配列 に より 、 和 物理 的 回 転 軸 な し で すなわち 摩擦 
な し で 、 仮 想 回 転 軸 の 周り に 枢 動 する よう 設計 され る 。 

[0003] 

别 体内 交差 双人 JJ yy 了 在 有 才 召 枢 动 部 、 非 别 体 和 交差 双人 由 yy 了 在 有 才 吾 枢 动 部 、 又 性 
遠隔 回 転 中 心 ( RCC(Remote Centre Compliance) と 称 さ れ 
る ) въ жаар. ERA 8 9 1 JON MANN EHESS, 

[0004] 

本 発明 は 、 第 1 の タイ プ の 枢 動 部 、 す な わ ち 、 別 体 の 交差 スト リッ プ を 有する 枢 動 部 に 
関す る 。 これ ら の 枢 動 部 は 低 剛 性 で 知ら れ て お り 、 こ れ に より 、 利 用 可能 な エネ ルギー が 
僅か で ある 時 計 ム ー ブ メ ント の 部 品 に お いて 用 いる こと が 可能 と な る 。 こ の よう な 枢 動 部 
の 実施 例 は 、 米 国 特許 第 3 5 20127 号 、 ド イツ 国 特許 第 201823 号 、 及 び 欧 州 特 
許 出願 第 291 1 012 に 記載 され て いる 。 

[0005] 

分 離 交差 スト リッ プ を 有する 枢 動 部 は 、2 つの 弾性 スト リッ プ を 備え 、 こ れ ら は 、 回 定 
部 品 構 成 要素 を 可動 部 品 構成 要素 に 連結 し 、 交 差 ポ イン ト に て 接触 する こと な く 交 差す る 
[0006] 

スト リッ プ の 交差 ポイ ント の 位置 は 、 構 成 要素 の 動作 精度 に 影響 を 与え る の で 、 重要 な 
こと で ある 。 し か し な が ら 、 現 行 の 製造 技術 で は 、 最 も 精密 な も の で あっ て も 、 こ の ポイ 
ント の 最適 位置 決め を 確保 する こと は で き な い 。 

【 先行 技術 文献 】 

【 特許 文献 】 

[0007] 

【 特許 文献 1 】 米国 特許 第 3 520127 号 明細 書 
【 特許 文献 2】 ド イツ 国 特許 第 201823 号 明細 書 
【 特許 文献 3 】 欧州 特許 出願 第 2911012 ピ 明細 書 
[l 発明 の 概要 】} 

[0008] 

本 発明 は 、 こ の 問題 を 解消 する こと を 目的 と し て お り 、 こ れ を 達成 する た め に 、 交 差 ポ 
イン ト に て 接触 する こと な く 交 差す る 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ に よっ て 連結 され た 
固定 部 品 及 び 可 動 部 品 を 含む 、 分 離 交 差 ス トリ ッ プ を 有する タイ プ の 可 擁 性 枢 動 機械 構成 
要素 を 備え た 時 計 装 置 で あっ て 、 交 差 ポ イン ト の 位置 を 調整 する た め の 調 整 手 段 を 備え る 
こと を 特徴 と する 、 時 計 装 置 を 提案 する 。 

[0009] 
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典型 的 に は 、 固 定 部 品 及 び 可 動 部 品 の 少な く と も 一 方 は 、 互 い に 対 し て 相対 移動 する こ 
と が で きる 第 1 の 部 品 及び 第 2 の 部 品 を 備え 、 調 整 手 段 は 、 こ れ ら の 第 1 及び 第 2 の 部 品 
の 相対 位置 を 調整 する こと に よっ て 交差 ポイ ント の 位置 を 調整 する よう 構成 され る 。 
[0010] 

第 1 及び 第 2 の 部 品 は 、 互 い に 対 し て 相対 的 に 並 進 又は 回 転移 動 す も る こと が で きる 。 
[0011] 

可 撞 性 柜 动 机 械 构 成 要 素 休 、 第 1 及び 第 2 の 部 品 を 弾性 的 に 連結 する 連結 手段 を 備え る 
こと が で きる 。 

[0012] 

これ ら の 連結 手段 は 、 並 進 双 は 回 転 で 特定 の 方 向 に の み 第 1 及び 第 2 の 部 品 を 相対 変位 
で きる よう に 構成 され る の が 好ま し い 。 

[0013] 

FEORETE, ЖЕ ERR. RHF. Гл, Oy A, RAMEE 
アン クル で ある か 、 又 は これ ら の 何れ か を 備え る 。 
[0014] 

o R EA E ERER, EAU Y Ol 一 体型 ) で ある の が 好ま し い 。 
[0015] 

調整 手段 は 、 例 えば 、 調 整 偏心 部 又は マイ クロ メー タ 調 整 ネ ジ を 含む お こと が で きる 。 
[0016] 
或いは 、 調 整 手段 は 、 較 正 部 品 の セッ ト を 備え る こと が で き 、 こ れ ら の 部 品 の 少な く と 
1 つ を 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 上 に 装着 する こと に よっ て 、 交 差 ポ イン ト の 位置 が 調整 
れる 。 

0017] 

本 発明 は また 、 交 差 ポ イン ト に て 接触 する こと な く 交 差す る 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リ 
ッ プ に よっ て 連結 され た 固定 部 品 及 び 可 動 部 品 を 含む 、 分 離 交差 スト リッ プ を 有する タイ 
プ の 可 兵 性 枢 動 機械 構成 要素 で あっ て 、 固 定 部 品 及び 可動 部 品 の 少な く と も 一 方 は 、 互 い 
に 対し て 相対 移動 する こと が で き 有 上 且つ 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ に よっ て 固定 部 品 及 
び 可 動 部 品 の 他方 に それ ぞ れ 連結 され た 第 1 の 部 品 及 び 第 2 の 部 品 を 備え る こと を 特徴 と 
し 、 ま た 、 こ れ ら の 第 1 の 部 品 及び 第 2 の 部 品 の 相対 位置 を 調整 する こと に より 、 上 記 交 
差 ポ イン ト の 位置 を 調整 する こと が で きる こと を 特徴 と する 、 可 捧 性 枢 動 機械 構成 要素 を 
提案 する 。 

[0018] 

本 発明 は また 、 交 差 ポ イン ト に て 接触 する こと な く 交 差す る 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リ 
ッ プ に よっ て 連結 され た 固定 部 品 及 び 可 動 部 品 を 含む 、 特 に 時 計 用 の 分 離 交差 スト リッ プ 
を 有する タイ プ の 可 携 性 枢 動機 械 構成 要素 で あっ て 、 上 記 構 成 要素 が モノ リ シ ッ ク で あり 
、 交 差 ポ イン ト の 位置 が 調整 可能 で ある こと を 特徴 と する 、 可 所 性 枢 動 機械 構成 要素 を 提 
案 す る 。 

[0019] 

本 発明 は また 、 上 記 で 定め られ た 時 計 装 置 又は 可 携 性 枢 動 機械 構成 要素 を 備え る 時 計 ム 
ー ブ メ ント を 提案 する 。 

[0020] 

最後 に 、 本 発明 は 、 時 計 ム ー ブ メ ント な ど を 組み 立て る 方 法 で あっ て 、 可 携 性 枢 動 機械 
構成 要素 が 振動 子 で ある か 又は 振動 子 を 含む こと を 特徴 と し 、 ま た 、 本 方 法 が 、 等 時 性 測 
定 に 基づい て 交差 ポイ ント の 位置 を 調整 する こと か ら な る ステ ッ プ を 含む こと を 特 微 と す 
る 、 方 法 を 提案 する 。 

[0021] 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 添 付図 面 を 参照 し な が ら 、 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読む と 明 
ら か に な る で あろ う 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 
[0022] 
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【 E]! 】 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に よる 、 可 所 性 枢 動 機械 振動 子 の 上 方 か ら 見 た 平面 図 で 
HS, 

【 図 2 】 本 発明 の 第 1 ОЕБЕШІСІ5, nup SUE ELTE ML SITO SIRBEICÓS. 
(ЕЗІ 可 携 性 枢 動 部 を 形成 する 弾性 スト リッ プ の 交差 ポイ ント の 位置 に 基づい た 、 本 発 
明 に よる 可 携 性 枢 動 機械 振動 子 の 牽 偏差 曲線 を 示す 。 

[ 図 4 】 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に よる 、 可 拉 性 枢 動 機械 振動 子 に 関連 する 調整 装置 の 一 
実施 例 の 斜視 図 で ある 。 

[ М5 ] 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 に よる 、 可 携 性 枢 動 機械 振動 子 の 上 方 か ら 見 た 平面 図 で 
ある 。 

【 図 6 】 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 に よる 、 可 携 性 枢 動 機械 振動 子 の 斜視 図 で ある 。 

[ 図 7 】 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 に よる 、 可 携 性 枢 動 機械 振動 子 の 斜視 図 で ある 。 

【 図 8 】 調整 手段 が 取り 付け られ た 、 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 に よる 、 可 携 性 枢 動 機械 振 
動 子 の 斜視 図 で ある 。 

[ 図 9 】 調整 手段 が 取り 付け られ た 、 本 発明 の 第 4 の 実施 形態 に よる 、 可 携 性 枢 動機 械 振 
動 子 の 斜視 図 で ある 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0023] 

AI 及び 2 を 参照 する と 、 本 発明 の 第 1 ОЖЕВРЕКЕ5ЕБНЕНЕШИЕНІКТІ 8. 
固定 部 品 2 と 、 該 固定 部 品 2 の 周り を 囲む 可動 部 品 3 と を 備え る 。 固定 部 品 2 は 、 脱 進 機 
の プレ ー ト 又は 部 材 ( 例え ば 、 ア ンク ル ) な ど 、 固 定 又 は 可動 支持 体 4 上 に 振動 子 1 を 装 
着 す る 働き を する 。 作動 時 に は 、 可 動 部 品 3 は 、 固 定 部 品 2 に 対し て 振動 を し 、 す な わ ち 
、 テ ンプ と し て の 機能 を 果たす 。 固定 部 品 2 及び 可動 部 品 3 は 、2 つの 異な る 平行 面 で 延 
び て 接 触 す る こと な く 交 差す る 、 同 じ 長 さ の 第 1 及び 第 2 の 弾性 スト リッ プ 5 、6 に よっ 
て 連結 され る 。 上 か ら の 平面 図 に お いて 、 こ れ ら の 弾性 スト リッ プ 5、6 は 、 固 定 部 品 2 
に 対す る 可動 部 品 3 の 回 転 中 心 を 構成 する ポイ ント P で 交差 する 。 よ り 正 確 に は 、 弾 性 ス 
トリ ッ プ 5 、6 の ニュ ー ト ラル 繊維 を 通過 し 且つ 振動 子 の 平面 ( 1 OF) に 垂直 な 面 
の 交点 を 形成 する 直線 は 、 固 定 部 品 2 に 対す る 可動 部 品 3 の 回 転 軸 を 構成 する 。 弾性 スト 
リッ プ 5 、6 は 、 テ ンプ ー ヒ ゲ ゼ ンマ イ 振 動 子 の ヒゲ ゼン マイ の よう に 、 固 定 部 品 2 全 对 
し て 可動 部 品 3 に 復元 力 を 作用 する 。 振 動 子 # は 、 ス イス レバ ー 脱 進 機 の よう な 従来 の タ 
イプ 又は 他 の 何れ か の タイ プ の も の と する こと が で きる 脱 進 機 ( 図示 せ ず ) に 関連 付け ら 
れる 。 

[0024] 

固定 部 品 2 自体 は 、 二 部 品 、 す な わ ち 、 第 1 の 部 品 7 及び 第 2 の 部 品 8 の 形 で ある 。 第 
1 の 弾性 スト リッ プ 5 は 、 第 1 OMS a に より 可動 部 品 3 に 接合 され 、 第 2 の 端 部 5b 
に より 第 1 の 部 品 7 に 接合 され る 。 第 2 の 弾性 スト リッ プ 6 は 、 第 1 の 端 部 6a に より 可 
動 部 品 3 に 接合 され 、 第 2 の 端 部 6 b に より 第 2 の 部 品 8 に 接合 され る 。 連結 部 材 9 は 、 
第 1 及び 第 2 ODM, 8 を 弾性 的 に 連結 する 。 連結 部 材 9 は 、 剛 体 部 品 10 と 弾性 部 品 
1 1 と か ら 構 成 さ れ 、 該 弾性 部 品 1 1 は 、X 軸 上 で の 並 進 の み の 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 
8 の 相対 変位 を 可能 に し 、 他 の 方 向 の 並 進 又は 回 転 の 寄生 変位 が 阻止 され る よう に 構成 さ 
れる 。 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 8 の X 軸 上 で の この 純粋 な 並 進 は 、 純 粋 で 従っ て 制御 が 容 
易 な 、 メ 軸 に 垂直 な Y 軸 上 で の 可動 部 品 3 の 並 進 を も た ら す 。 し か し な が ら 、 変 形 形態 で 
は 、 連 結 部 材 9 は 省略 する こと が で き 、 第 1 及び 第 2 OMA, , 8 は 、 互 い に 対 し て 自在 
と する こと が で きる 。 固定 部 品 2 の 第 1 の 部 品 7 は 2 つの 孔 1 2, 1 3 を 有する 。 固定 
部 品 2 の 第 2 の 部 品 8 は 、2 つの 孔 1 4 , 1 5 を 有する 。 孔 1 2 , 1 4 は 、 ピ ン セ ッ ト な 
どの 工具 に よっ て 振動 子 1 を 操作 する こと を 可能 に する 。 孔 1 3 , 1 5 は 、 振 動 子 1 ee 
定 又は 可動 支持 体 4 に 固定 する ピン を 受け る た め の も の で ある 。 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 
8 の X 軸 上 で の 並 進 で の 相対 的 可動 は 、 時 計 ム ー ブ メ ント の 9 組立 中 に これ ら の 部 品 間 の 
スペ ー ス を 調整 し て 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 交差 ポイ ント P の 位置 を 調整 する こと を 可 
能 に する 。 
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実際 に 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 交差 ポイ ント P は 、 第 1 及び 第 2 の 部 品 7, 8 の 相対 
位置 に よっ て 決ま る 位置 に ある 。 El 及び 第 2 の 部 品 7 , 8 が 互い に 対し て より 近づく ほ 
ど 、 交 差 ポ イン ト P は 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 端 部 5b, Gb に 接近 する 。 逆 に 、 第 1 
及び 第 2 の 部 品 7 , 8 が 離れ る ほど 、 交 差 ポ イン ト P は 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 端 部 5 
a, 6a に 接近 する 。W. H. Wi t tri ck に よっ て 構築 され た 理論 に よれ ば 、 可 
動 部 品 の 回 転 中心 の 寄生 変位 を 最小 限 に する 交差 ポイ ント P の 最適 位置 は 、 各 弾性 スト リ 
ッ プ の 長 さ の 約 1 2. 7 %( 1 72-5 7/6) に 位置 する 。 本 発明 を 用 いる と 、 交 差 ポ 
イン ト P の この よう な 位置 を 得る こと が で きる 。 し か し な が ら 、 本 出願 和信 は 、 交 差 ポ イン 
ト P の 位置 を 調整 し て 、 振 動 子 の 等 時 性 を 最適 化す る 交差 ポイ ント P の 位置 を 選択 する こ 
と に より 、 振 動 子 の 作動 を 更に 改善 する こと が で きる こと を 見 出し た 。 

[0026] 

М1 及び 2 に 示し た よう な 振動 子 の 等 時 性 は 、 幾 つか の パラ メー タ に よっ て 決ま り 、 す 
な わ ち 、 詳 細 に は 、 回 転 中 心 P の 寄生 変位 、 回 転 角度 に 依存 する 可 携 性 枢 動 部 ( 弾性 スト 
уу 75, 6) の 剛性 の 変動 、 脱 進 機 に よっ て 引き 起こ され る 乱れ 、 及 び 重 力 に よっ て 決 
まる 。 図 3 は 、 交 差 ポ イン ト P と 弾性 スト リッ プ 5, 6 の 各々 の 端 部 5b, 6b と の 間 の 
距離 と 各 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 長 さ の 比 に よっ て 決ま る 、 振 動 振幅 20 度 一 2 度 の 間 の 
振動 子 1 の 秒 プ 日 の 率 較 差 を 示す 曲線 C を 示し て いる 。 曲線 C は 、 数 値 素 シミ ュ レ ー シ ョ 
ン に よっ て 得 ら れ 、 回 転 中 心 P の 寄生 変位 及び 回 転 角度 に 依存 する 可 携 性 枢 動 部 の 剛性 の 
変動 を 考慮 し て いる 。 図示 の よう に 、 曲 線 C 上 に は 、 率 較差 が ゼロ に な る 、 す な わ ち 等 時 
性 が 最適 と な る 2 つの ポイ ント P 1 , P2 が ある 。 図 示 の 実施 例 に お いて 、 こ れ ら の ポイ 
ント P1 , P2 は それ ぞ れ 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 長 さ の 1 0 % 及 び 9 0 % の と ころ に 
ある 。 図 3 は また 、 曲 線 C の 勾配 が ポイ ント P1 , P2 の 周り で 急 勾 配 で ある こと を 示し 
て いる 。 製造 公差 に 起因 し て 、 曲 線 C の 急 勾配 に より 、 所 望 の 等 時 性 を 得る た め に 各 弾 性 
スト リッ プ 5 , 6 に 沿っ て 交差 ポイ ント P の 位置 を 調整 する 必要 が ある 。 

[0027] 

実際 に は 、 固 定 部 品 2 の 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 8 の 各々 又は これ ら の 部 品 の うち の 1 
つの み が 、 調 整 装置 上 に 装着 する こと が で き 、 調 整 装置 自体 は 、 支 持 体 4 上 に 装着 され る 
. 上 記 調 整 装置 又は 各 調 整 装置 は 、 例 えば 、 ス ライ ドブ ロッ ク 又 は 可 擁 性 線形 誘導 シス テ 
ム に 関連 する 、 偏 心 部 又は マイ クロ メー タネ ジ を 有する 調整 装置 で ある 。 こ の よう な 調整 
装置 の 一 実施 例 が 図 4 に 示さ れ て いる 。 調整 装置 は 、 固 定 又 は 可動 支持 体 4 に 固定 され て 
その 一 部 を 形成 する 支持 体 1 8 DEI 7 内 で 誘導 され る スラ イド ブロ ッ ク 1 6 を 備え る 。 
溝 17 に お ける スラ イド ブロ ッ ク 1 6 の 位置 は 、 偏 心 部 1 9 に よっ て 調整 する こと が で き 
5. 復元 バネ 2 0 は 、 ス ライ ドブ ロッ ク 1 6 を 偏心 部 1 9 に 当 接 し た 状態 で 保持 する 。 ス 
ライ ドブ ロッ ク 1 6 は 、 固 定 部 品 2 の 第 2 の 部 品 8 の 孔 1 5 に 係 合 され る ピン 2 1 を 有 す 
5. 支持 体 1 8 は 、 固 定 部 品 2 の 第 1 の 部 品 の 孔 1 3 に 係 合 さ れる ピン 2 2 を 有する 。 し 
か し な が ら 、 数 多く の 変形 形態 が 実施 可能 で ある 。 

[0028] 

本 発明 に お いて 、 携 帯 時 計 の 職人 は 、 上 述 の パラ メー タ 、 す な わ ち 、 回 転 中 心 P の 寄生 
変位 、 回 転 角 度 に 依存 する 可 携 性 枢 動 部 (弾性 スト リッ プ 5, 6) の 剛性 の 変動 、 脱 進 機 
に よっ て 引き 起こ され る 乱れ 、 及 び 重 力 ( ムー ブ プ メ ント の 異な る 位置 間 の 率 較 差 を 引き 起 
Ж) の 全て を 考慮 に 入れ た 等 時 性 測定 に 基づき 、 ム ー ブ メ ント の 組み 立て 中 に 固定 部 品 
の 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 8 の スペ ー ス を 、 ひ いて は 交差 ポイ ント P の 位置 を 調整 する 
と が で きる 。 こ の よう な 調整 に より 、 振 動 子 1 の 等 時 性 を 最適 化す る こと が 可能 と な る 
о 交差 ポイ ント P の 位置 を 調整 する こと に より 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 に プレ スト レス が 
加わ る ( 収縮 する ) 。 こ の プレ スト レス の 印加 は 、 振 動 子 の 作動 を 損なう も の で は な い 。 
[0029] 

図 5 及び 6 は 、 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 に よる 可 拉 性 枢 動 機械 振動 子 1' を 示し て いる 
。 こ の 振動 子 1 ′ は 、 固 定 部 品 2 の 第 1 及び 第 2 の 部 品 7 , 8 を 弾性 的 に 連結 する 連結 部 
M9 の 形状 の 点 で 図 1 及び 2 の 振動 子 1 と は 異な る 。 こ こ で は 、 実 際 に は 、 連 結 部 材 9 は 
、 例 えば 、 設置 状態 で 弾性 スト リッ プ 5 , 6 の 交差 ポイ ント P の 回 り の 回 転 で の み 第 1 Ж 
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び 第 2 の 部 品 7 ，8 間 の 相対 変位 を 可能 に する よう 構成 され る 。 こ の よう な 回 転 の 相対 変 
位 は また 、 ポ イン ト P の 位置 調整 を 可能 に する 。 振 動 子 1 i£. KATI に 関連 する 調整 
装置 と 同じ タイ プ で ある が 回 転 誘導 を 備え た 調整 装置 と 関連 付け る こと が で きる 。 
[0030] 

図 7 は 、 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 に よる 可 拉 性 枢 動機 械 振動 子 1'' を 示し て いる 。 こ 
の 第 3 の 実施 形態 に お いて 、 可 拉 性 枢 動 機械 振動 子 に は 、 互 い に 弾 性 的 に 連結 され た 2 部 
品 形態 の 可動 部 品 3 が ある 。 よ り 正 確 に は 、 可 動 部 品 3 は 、1 80 度 反対 に ある 2 つの ゾ 
-У23, 24 で 隔て られ て 2 つの 円 弧 部 25, 26 を 定め る リン グ の 形態 で ある 。 こ れ 
ら 2 つの 円 弧 部 25, 26 は 、 ゾ ー ン 23 , 24 に お いて 2 つの 連結 部 材 6 7 , 2804 
り 連 結 さ れる 。 連結 部 材 27, 28 は 、 例 えば 、 設 置 状態 で 弾性 スト リッ プ 5, 6 の 交差 
ポイ ント の 回 り の 回 転 で の み 円 弧 部 25, 26 の 相対 変位 を 可能 に する よう 構成 され る 。 
各 円 弧 部 2 5, 26 は 、 そ の 端 部 の 各々 に 孔 2 9 を 有する 。 こ れ ら の 孔 2 9 は 、 円弧 部 2 
5, 26 を ゾー ン 23 , 24 それぞれ に お いて 連結 する 2 つの 調整 部 品 30, 3 1 ( H8 
を 参照 ) の スタ ッ ド (図面 に は 示さ れ て いな い ) を 受け る こと が で きる 。 調整 部 品 3 O, 
31 は 、 異 な る スタ ッ ド スペ ー ス を 有する 調整 部 品 の セッ ト か ら 選 ば れ て 較正 され 、 連 結 
3427, 28 に よっ て 作用 され る 弾性 復元 力 に 抗 し て 円 弧 部 25, 26 の 所 望 の 相対 位 
置 を 維持 する よう に する 。 す な わ ち 、 調 整 部 品 30, 31 は 、 弾 性 スト リッ プ 5, 6 の 交 
差 ポ イン ト の 位置 を 増分 的 に 調整 する こと を 可能 に する 。 

[0031] 

図 9 は 、 本 発明 の 第 4 の 実施 形態 に よる 可 所 性 枢 動 機械 振動 子 1''' を 示し て いる 。 
この 第 4 の 実施 形態 に お いて 、 可 動 部 品 3 の 2 つの 円 弧 部 2 5, 26 の 相対 位置 、 す な わ 
ち 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 交差 ポイ ント の 位置 は 、 円 弧 部 2 5, 2 6 の うち の 1 つ に よ 
っ て 担持 され 且つ ゾー ン 23 に お いて 他方 の 円 弧 部 上 で スタ ッ ド 33 と 当 接 状態 で 維持 さ 
れ た 偏心 部 3 2 を 用 いて 調整 する こと が で きる 。 人 偏心 部 3 2 と スタ ッ ド 33 と の 問 の 接触 
の 維持 は 、 円 弧 部 2 5, 26 に 作用 する 連結 部 材 27, 28 に よっ て 確保 され る 。 ゾ ー ン 
23 と 180 度 反対 に ある ゾー ン 2 4 に お いて 、 円 弧 部 25, 26 は 、 可 動 部 品 3 に よっ 
て 形成 され る テン プ の 平衡 を 保つ 役割 を 果たす 。 

[0032] 

第 1 及び 第 2 の 実施 形態 の 各々 は 、 第 3 及び 第 4 の 実施 形態 の うち の 1 つと 組み 合わ せ 
る こと が で きる 。 す な わ ち 、 本 発明 に お いて 、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 交差 ポイ ント P は 
、 固 定 部 品 2 の 2 つの 部 品 7 , 8 の 相対 位置 及び 可動 部 品 3 の 2 つの 部 品 25, 26 の 相 
対 位 置 を 調整 する こと に よっ て 調整 を 行う こと が で きる 。 

[0033] 

本 発明 に よる 振動 子 は 、 例 えば 、 デ ィ ー プ 反応 性 イオ ン エ ッ チ ング (DRIE) 技術 に 
よる シリ コン 文 は 他 の 何れ か の 好適 な 材料 か ら 、 又 は リソグラフィ ー、 電気 め っ き 、 RU 
モー ルディ ング (LIGA) 技術 に よる ニッ ケル 、 ニ ッ ケ ル 合 金 又 は 他 の 何れ か の 好適 な 
材料 か ら 、 又 は ミル 加工 も し く は 放電 加工 に よる 鋼鉄 、 銅 ベリ リウ ム 、 ニ ッ ケ ル 銀 も し く 
は 別 の 金属 合金 か ら 、 或 い は モー ルディ ング に よる 金属 ガラ ス か ら モ ノリ シッ ク ( 一 体 ) 
に 生成 する こと が で きる 。 

[0034] 

この よう な 生成 は 、 高 周波 で 作動 する こと を 目的 と し た 振動 子 に 特に 好適 で ある 。 より 
低い 周波 数 で は 、 輸 縁 ( フェロ ー: Fel | ое) 及び グズ / グ 又は 慣性 ブロ ッ ク な どの 慣性 部 
品 を モノ リ シ ッ ク に 形成 され た 振動 子 に 取り 付け る こと が で き 、 こ れ ら の 部 品 は 、 欧 州 特 
許 出願 第 291 1012 号 に 記載 され る よう に 、 振 動 子 より も 高密 度 の 材料 か ら 作 られ る 
[0035] 

図面 に 例示 され た 弾性 スト リッ プ 5 , 6 は 、 設 置 状態 (交差 ポイ ント P の 位置 が 未だ 調 
整 さ れ て いな い 状 態 ) で 直線 状 で ある が 、 代 替 と し て 、 湾 曲 状 に する こと も で きる 。 
[0036] 

本 発明 に よる 振動 子 は 、2 つよ り も 多い 弾性 スト リッ プ を 備え る こと が で きる 。 例え ば 
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、 弾 性 スト リッ プ 5 , 6 の 第 1 の ペア に 重ね 合わ され る 弾性 スト リッ プ の 第 2 の ペア を 備 
える こと が で き 、 そ の うち の 2 つの 弾性 スト リッ プ は 、 振 動 子 の 平面 外 で 可 携 性 枢 動 部 の 
剛性 を 増大 させ る た め 、 交 差 ポ イン ト P に て 接触 する こと な く 交 差す る こと に な る 。 


[0037] 
本 発明 は 、 振 動 子 以外 の 機械 特徴 要素 に 、 例 えば 、 脱 進 機 の アン クル 、 レ バー 又は ロッ 
カー に 適用 し て 、 そ の 動作 精度 を 向上 させ 、 回 転 中 心 の 位置 を 調整 し 、 又 は 可動 部 品 の 位 


置 を 調整 する こと が で きる 。 
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(4) 【 発 明 の 名 称 】 人 分離 可 能 な 要素 を 有する 計時 器用 発振 器 構 造 


(57) [ 要約 】 ( 修正 有 ) 
課題 】 微細 機械 加工 可能 な 材料 で 作ら れ た 部 品 を 安全 
に 取り 扱う こと が 可能 な 計時 器用 発振 器 構造 を 提供 する 


— 


【 解決 手段 】 部 品 は 、2 つの メイ ン ユ ニッ ト 3 を 連結 す 
る 、 少 な く と も 1 つの フレ キシ ブル な プ ブレード 2 な いし 
ネッ ク 部 形成 ブレード を 有 し 、 メ イン ユニ ッ ト 3 の それ 
ぞ れ は 、 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 
ブレ ー ド より も 剛性 が 高く 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 
、 メ イン ユニ ッ ト 3 の 少な く と も 1 つ に 隣接 し て いる 少 
な く と も 1 つの グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 有 し 、 分 離 可能 な 
ユニ ッ ト 1 0 は 、 少 な く と も 1 つの 分 離 可能 な リン ケー 
ジ 5 に よっ て メイ ン ユ ニッ ト 3 に 接続 され 、 分 離 可能 な 
リン ケー ジ 5 は 、 グ リッ プ ユ ニッ ト 4 に 隣接 し て いる 少 
な く と も 特定 の メイ ン ユ ニッ ト 3 に よっ て 部 品 が フレ キ 
シブ ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 プレ ー ド より も 
剛性 が 高い 外側 要素 に 固定 され て いる と き に 部 品 か ら こ 
の グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 分 離す る こと が で きる 。 

【 選択 図 】 図 1 
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[ 特許 請求 の 範囲 】 
[ 請求 項 1 】 

少な く と も 1 つの 部 品 ( 1 ) を 有する 少な く と も 1 つの 分 離 可 能 な ユニ ッ ト (10) を 
有する 計時 器用 発振 器 構造 (1 00) で あっ て 、 

前 記 部 品 (1) は 、2 つの メイ ン ユ ニッ ト (3) を 連結 する 、 少 な く と も 1 つの フレ キ 
シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド (20) EBL. 

前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) の それ ぞ れ は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2 ) な いし ネ 
ッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) より も 剛性 が 高く 、 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 10) は 、 前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) の 少な く と も 1 DIR 
接する よう に 設計 され た 少な く と も 1 つの グリ ッ プ ユニ ッ ト ( 4 ) を 有 し 、 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 10) は 、 少 な く と も 1 つの 分 離 可能 な リン ケー ジ (5) に 
よっ て 前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) に 接続 され 、 

前 記 分 離 可能 な リン ケー ジ ( 5) は 、 前 記 グ リッ プ ユ ニッ ト ( 4 ) に 隣接 する よう に 設 
計 さ れ て いる 少な く と も 特定 の メイ ン ユ ニッ ト (3 ) に よっ て 前 記 部 品 (1 ) が 前 記 フ レ 
キシ ブル な ブレ ー ド (2 ) な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド (20) よ り も 剛性 が 高い 外側 要 
素 ( 9 ) に 固定 され て いる と き に 前 記 部 品 ( 1) か ら 保 護 ゾ ー ン (4 ) を 分 離す る こと が 
で きる よう に 設計 され て お り 、 

同じ グリ ッ プ ユニ ッ ト ( 4 ) が 、 同 じ フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形 
成 ブ レー ド (20) の 両側 に 位置 し て いる メイ ン ユ ニッ ト (3) に 隣接 し て お り 、 こ れ に 
よっ て 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) を 保護 
する 
こと を 特徴 と する 構造 (100) 。 

[ 請求 項 2 1 


= 


前 記 分 離 可能 な リン ケー ジ ( 5) に は 、 前 記 メ イン ユニ ッ ト (3 ) 及び これ に 連接 し て 
いる グリ ッ プ ユニ ッ ト ( 4 ) より も 小さ な 断面 の ゾー ン が あり 、 及 び プ 又は 少な く と も 1 
つの ブリ ッ ジ (7 ) が あり 、 及 び / 又 は 材料 の 厚み に て 作ら れる 少な く と も 1 つの 切り 込 
み が あ る 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 请 求 项 3 ] 


前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) は それ ぞ れ 、 そ の メイ ン ユ ニッ ト ( 3 ) が 前 記 分 離 可 能 な リ 
ン ケ ー ジ ( 5) に よっ て 接続 され て いる グリ ッ プ ユニ ッ ト ( 4 ) と 隣接 し て いる 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 請求 項 4 1] 
前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) の 少な く と も 1 つ は 、 自 由 な 慣 性 質量 体 を 形成 し 、 別 の 分 離 
能 な ユニ ッ ト (1 0) の 別 の 自由 な 慣性 質量 体 に 固定 され る よう に 設計 され て いる 

と を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
請求 項 5 | 
> な く と も 1 つの 前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) に は 、 少 な く と も 1 つの アセ ンプ ブリ ー 面 《 
、1 1 ) が あり 、 こ れ に よっ て 、 こ の メイ ン ユ ニッ ト ( 3 ) を 少な く と も 1 つの 前 記 外 
側 要素 (9 ) に 堅固 に 固定 する 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

[ 請求 項 6】 
前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) に は それ ぞ れ 、 少 な く と も 1 つの アセ ン ブ リ ー 面 (6、1 1 
が あり 、 こ れ に よっ て 、 こ の メイ ン ユ ニッ ト (3) を 少な く と も 1 つの 前 記 外 側 要 素 ( 
) に 堅固 に 固定 する 
と を 特徴 と する 請求 項 5 に 記載 の 構造 (100) 。 
請求 項 7 】 

少な く と も 1 つの 前 記 メ イン ユニ ッ ト (3 ) i. 自由 な 慣性 質量 体 を 形成 し 、 前 記 外 側 
要素 (9) と の いずれ の リン ケー ジ も な い 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
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[ 请 求 项 8 ] 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 1 0) は 、 単 一 の 前 記 グ リッ プ ユ ニッ ト ( 4 ) を 有する 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
[ 請求 項 9】 

少な く と も 1 つの 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド ( 2 
0) に は 、 前 記 分 離 可能 な リン ケー ジ (5) が 壊れ て お ら ず 前 記 グ リッ プ ユ ニッ トト (4) 
が それ ぞ れ 前 記 部 品 (1 ) に 接続 され て いる か ぎり 、 多 重 安定 状態 に お いて 予 応 力 を 与え 
れる 
と を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
請求 項 1 О] 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト (10+) は 、 平坦 で あり 、 微 細 機 械 加工 可能 な 材料 で 作ら れ 、 
ある い は ケイ素 と 酸化 ケイ 素 、 又 は DLC、 又 は 少な く と も 部 分 的 に アモ ルフ ァ ス な 物質 
に よっ て 作ら れ て いる 

こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 請求 項 1 1] 

前 記 分 離 可 能 な ユニ ッ ト ( 1 0) は 、 そ の 分 離 可 能 な ユニ ッ ト ( 10) が 備え る 前 記 フ 
レキ シブ ル な ブレ ー ド (2 ) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) の 最も 厚い も の の 厚み 
に 対応 する 1 つの 高 さ レベ ル に わた っ て 延 在 し て いる 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 請求 項 1 2 ] 
記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 10) は 、 そ の 分 離 可 能 な ユニ ッ ト (10) が 備え る 最も 厚 
レキ シブ ル な プレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) の 厚み に 対応 し て 
複数 の 高 さ レベ ル に わた っ て 延 在 し て いる 
を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
求 項 1 3 】 
記 分 離 可 能 な ユニ ッ ト ( 1 0) に は 、 前 記 部 品 ( 1 ) の それ ぞ れ の 平面 と 平行 な 平面 
の 射影 に お いて 、 交 差す る フレ キシ ブル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー 
20) が 複数 の 高 さ レベ ル に わた っ て ある 
を 特徴 と する 請求 項 1 2 に 記載 の 構造 (100) 。 
求 項 1 4] 
記 分離 可 能 な ユニ ッ ト ( 1 0) は 、 モ ノブ ロッ ク で あり 、 分 解す る こと が で き な い 
を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
求 项 1 5 ] 
该 构造 (100) は 、1 つが 他 の も の に 固定 され て いる 複数 の 部 品 ( 1 ) EAL. 
その 少な く と も 1 つの 部 品 ( 1 ) は 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト (10) の 構成 要素 で ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 
【 請求 項 1 6] 
当該 構造 (1 00) は 、1 つが 他 の も の の 上 に 積み 重ね られ た 複数 の 部 品 ( 1 ) を 有 し 


r N y 


m [+ 
E 


fi トト 


le S Y & gf r › 


当該 構造 (100) の 少な く と も 1 つの 当該 部 品 (1 ) は 、 前 記 分 離 可 能 な ユニ ッ ト ( 
0 ) の 構成 要素 で ある 

と を 特徴 と する 請求 項 1 5 に 記載 の 構造 (100) 。 

請求 項 1 7 】 

当該 構造 (1 00) は 、1 つが 他 の も の の 上 に 積み 重ね られ た 少な く と も 2 つの 部 品 ( 
1 ) を 有 し 、 そ の 部 品 (1 ) は それ ぞ れ 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ 
ク 部 形成 ブレ ー ド (20) を 1 つ 有 する 前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト (10) の 構成 要素 で あ 
り 、 

前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2 ) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) は 、 前 記 部 品 
1) それ ぞ れ の 平面 と 平行 な 平面 上 へ の 射影 に お いて 、 交 差し て いる 

と を 特徴 と する 請求 項 1 5 に 記載 の 構造 (100) 。 
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~ 


請求 項 1 8j 
当該 構造 (1 ОО) が 備え る すべ て の 部 品 (1 ) は 、 接 続 手段 に よっ て 積み 重なり の 方 
向 に 治っ て クラ ンプ され る リン ケー ジ に よっ て クラ ンプ カカ が 与え られ る 積み 重なり を 形成 


前 記 接 続 手段 は 、 少 な く と も 1 つの リベット 、 及 び / 又 は 少な く と も 1 つの ね じ ー ナ ッ 
の アセ ン ブ リ ー、 及 び / 又 は クラ ンプ に よっ て 固定 され た 少な く と も 1 つの 部 品 を 有 す 


と を 特徴 と する 請求 項 1 6 に 記載 の 構造 (100) 。 

請求 項 1 9 ] 

当該 構造 (1 00) が 備え る すべ て の 部 品 (1 ) は 、 接 着 剤 に よっ て 1 つが 他 の も の と 
接合 され る よう な 積み 重なり を 形成 する 

こと を 特徴 と する 請求 項 1 7 に 記載 の 構造 (100) 。 

[ 請求 項 2 О] 

当該 構造 (1 00) は 、 ス ピン ドル 、 ピ ン 又 は ね じ を 通し て 固定 する た め の 横 断 す る ハ 
ウジ ング (1 1 ) が ある 少な く と も 1 つの 前 記 部 品 ( 1 ) を 有 し 、 

前 記 横 断 す る ハウ ジン グ ( 1 1 ) に は 、 複 数 の 弾性 セン タリ ング ば ね (1 2) 及び 半径 
方 向 の トラ ベル を 制限 する 複数 の 制限 用 止め ( 1 3 ) が ある 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 請求 項 2 1 】 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 10) は それ ぞ れ 、 前 
れ の 高 さ レベ ル に て 壊さ れる 
こと を 特徴 と する 請求 項 1 に 記載 の 構造 (100) 。 

【 請求 項 2 2] 

請求 項 1 2 1 の いずれ か に 記載 の 構造 (1 00) を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 発 
振 器 機構 (1000) 。 

【 請求 項 2 3] 

請求 項 2 2 に 記載 の 計時 器用 発振 器機 構 (1 000) を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 
ムー ブ メ ント (2000) 。 

【 請求 項 2 4 ] 

請求 項 2 3 に 記載 の 計時 器用 ムー ブ メ ント (2000) を 有する 腕時計 (3000) 。 
請求 項 2 5 1 

2 つの メイ ン ユ ニッ ト ( 3 ) を 連結 する 少な く と も 1 つの フレ キシ ブル な ブレ ー ド (2 
) な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド (20) を 有する 少な く と も 1 つの 部 品 ( 1 ) を 有する 計 
時 器用 機構 を 作る 方 法 で あっ て 、 

前 記 メ イン ユニ ッ ト (3) は それ ぞ れ 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド (2) な いし ネッ 
ク 部 形成 ブ プレ ー ド ( 20) より も 剛性 が 高く 、 前 記 部 品 (1 ) それ ぞ れ に 対し て 、1 つの 
前 記 部 品 ( 1 ) を 設け る よう に 意図 され た 前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト (10) を 1 DY, 

前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト ( 1 0) それ ぞ れ は 、 前 記 計 時 器用 機構 の 他 の 構成 要素 と と も 
に アセ ン ブ ル さ れ 、 各 分 離 可能 な リン ケー ジ (5) を 壊す こと に よっ て すべ て の 前 記 グ リ 
ッ プ ユニ ッ ト ( 4 ) が 分 離さ れ 、 


選 分 離 可能 な リン ケー ジ (5 ) чих 


= 
пин 


— 


前 記 グ リッ プ ユ ニッ ト ( 4 ) に よっ て 構成 され る 犠牲 的 な 部 分 は 、 前 記 機 構 に 前 記 部 品 
(1) の み を 残す よう に 取り 除 か れる 

こと を 特徴 と する 方 法 。 

【 請求 項 2 6 】 

前 記 計 時 器用 機構 の 構成 要素 の アセ ン ブ ル は 、 ボ ー ド 又は 細工 装置 上 に て 行い 、 


前 記 ボ ー ド 又は 細工 装置 に は 、 少 な く と も 1 つの リベット 、 及 び グ 又は 少な く と も 1 D 
の ね じ ー ナ ッ ト の アセ ンプ ブリ ー、 及 び / 又 は クラ ンプ に よっ て 固定 され た 少な く と も 1 つ 
の 部 品 、 及 び グ 又は 接着 剤 を 有する 接続 手段 が 取り 付け られ 、 こ れ に よっ て 、 積み 重ね の 
方 向 に 沿っ て 前 記 構 成 要素 の 積み 重なり の クラ ンプ 及び / 文 は 接着 剤 接着 に よっ て アセ ン 
ブル し 、 
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前 記 接続 手段 の 前 記 ク ラン プ 及 び グ 又は 接着 剤 接着 は 、 前 記 分 離 可能 な リン ケー ジ ( 5 
それ ぞ れ を 壊す 前 に 行う 

と を 特徴 と する 請求 項 2 5 に 記載 の 方 法 。 

発明 の 詳細 な 説明 】 

技術 分 野 】 

0001] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの 部 品 を 有する 少な く と も 1 つの 分 離 可能 な ユニ ッ ト を 有 す 
る 計時 器用 発振 器 構 造 に 関す る 。 前 記 部 品 は 、2 つの メイ ン ユ ニッ ト を 連結 する 、 少 な く 
と も 1 つの フレ キシ ブル な ブレ ー ド な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド を 有 し 、 前 記 メ イン ユニ 
ッ ト の それ ぞ れ は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド より も 剛性 
が 高く 、 前 記 分離 可 能 な ユニ ッ ト は 、 前 記 メ イン ユニ ッ ト の 少な く と も 1 つ に 隣接 する よ 
うに 設計 され た 少な く と も 1 つの グリ ッ プ ユニ ッ ト を 有 し 、 前 記 分 離 可能 な ユニ ッ ト は 、 
少な く と も 1 つの 分 離 可 能 な リン ケー ジ に よっ て 前 記 メ イン ユニ ッ ト に 接続 され 、 前 記 分 
離 可能 な リン ケー ジ は 、 前 記 グ リッ プ ユ ニッ ト に 隣接 する よう に 設計 され て いる 少な く と 
も 特定 の メイ ン ユ ニッ ト に よっ て 前 記 部 品 が 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド な いし ネッ ク 部 
形成 プレ ー ド より も 剛性 が 高い 外側 要素 に 固定 され て いる と き に 前 記 部 品 か ら グ リッ プ ュ 
ニッ ト を 分 離す る こと が で きる よう に 設計 され て いる 。 


一 一 一 fl 一 


[0002] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 構造 を 少な がく と も 1 つ 有 する 計時 器用 発振 器機 構 に 関 
する 。 

[0003] 


本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 発振 器機 構 を 少な か がく と も 1 つ 有 する 計時 器用 
ムー ブ メ ント に 関す る 。 


[0004] 
本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 ムー ブ メ ント を 有する 腕時計 に 関す る 。 
[0005] 


本 発明 は 、 さ ら に 、2 つの ユニ ッ ト を 連結 する 少な く と も 1 つの フレ キシ ブル な ブレ ー 
ド な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド を 有する 少な く と も 1 つの 部 品 を 有する 計時 器用 機構 を ア 
セン ブル する 方 法 に 関し 、 各 ユニ ッ ト は 、 前 記 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド な いし 前 記 ネ ッ ク 
部 形成 ブレード より も 剛性 が 高い 。 

[0006] 

本 発明 は 、 計 時 器用 発振 器機 構 及 びそ の 製造 に 関す る 。 

[ 背景 技術 】 
[0007] 

微細 機械 加工 可能 な 材料 、 特 に 、 ケ イ 素 や 酸化 ケイ 素 で 作ら れ た 材料 、 に よっ て 作ら れ 
た 計時 器用 部 品 を 製造 する た め の 技 術 が 開発 され る こと に よっ て 、 完 全 に 再現 可能 な 特徴 
を 有する 弾性 部 品 の 製造 が 可能 に な っ た 。 こ の よう な 製造 は 、 特殊 鋼 で 作ら れ た ば ね を 用 
いる 従来 技術 の 方 法 と 比べ る と 大 きく 発展 し て いる 。 具体 的 に は 、 こ の よう な 技術 に よっ 
て 、 寸 法 が 非常 に 小さ く 、 非 常に 良好 な クロ ノ メ ー タ ー 的 性 質 を 有する よう な 、 薄 い フ レ 
キシ ブル な ブレ ー ド を 備え た 発振 器 の 設計 が 可能 に な っ た 。 

[0008] 

し か し 、 前 記 の よう な 部 品 の 取り 扱い は 、 特 に 繊細 で ある こと を 必要 と し 、 不 適切 な 操 
作 が 少し で も ある と 部 品 が 壊れ て し まい 、 し た が っ て 、 こ の よう な 部 品 の コス ト は 依然 と 
し て 高い 。 

[0009] 

Ri chemont に よる 国際 出願 WOZO016/062889A2 は 、 機 械 式 の クロ ッ ク ム ー ブ メ ント 用 の 調整 
要素 に つい て 記載 し て いる 。 こ れ は 、 エ スケ ー プ 車 と 、 及 び 少 な く と も 2 つの 振動 アー ム 
と パレ ッ ト 部 が ある 振動 発振 器 と を 有する 。 こ の パレ ッ ト 部 は 、 振 動 ア ー ム に 接続 され 、 
エス ケー プ 車 の 歯 と 直接 連係 し て 振動 発振 器 の 周期 的 な 振動 を 維持 し 発振 の 各 振動 の 際 に 
エス ケー プ 車 を 前 進 さ せる よう に 構成 し て いる 要素 を 有する 。 
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【 発明 の 概要 】 
[発明 が 解決 し よう と する 課題 】 
[0010] 

EREBE. 微細 機械 加工 可能 な 材料 で 作ら れ た 部 品 の 製造 と アセ ン 
特に 、 自動 取り 扱い 手段 に よっ て 、 非 常に 安全 に 取り 扱う こと が で き 
提案 する も の で ある 。 

【 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 
[0011] 

この た め に 、 本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 発振 器 構造 に 関す る 。 
[0012] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 構造 を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 発振 器機 構 に 関 
する 。 
[0013] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 発振 器機 構 を 少な が く と も 1 つ 有 する 計時 器用 
ムー ブ メ ント に 関す る 。 
[0014] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 ムー ブ プ メ ント を 有する 腕時計 に 関す る 。 
[0015] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 少 な く と も 1 つの 部 品 を 有する 計時 器用 機構 を アセ ン ブ ル す る 方 法 
に 関し 、 こ の 部 品 は 、2 つの メイ ン ユ ニッ ト を 連結 する 少な く と も 1 つの フレ キシ ブル な 
ブレ ー ド な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレ ー ド を 有 し 、 各 メイ ン ユ ニッ ト は 、 前 記 フ レキ シブ ル な 
ブレ ー ド な いし 前 記 ネ ッ ク 部 形成 プレー ド よ り も 剛性 が 高い 。 

[0016] 

添付 の 図面 を 参照 し な が ら 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読む こと で 、 本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 
が 明らか に な る で あろ う 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0017] 

【 図 1 】 部品 を 有する 本 発明 に 係る 構造 が 有する 分 離 可能 な ユニ ッ ト を 示し て いる 概略 平 
面 図 で ある 。 こ れ は 、 初 期 の 粗い 製造 状態 に あり 、 こ の 部 品 は 、 こ の 段階 に お いて は まだ 
、 分 離 可能 な リン ケー ジ を 介し て 犠牲 的 な 側 方 の グリ ッ プ ユニ ッ ト に 接続 され て いる 。 

【 M2] 様々 な 構成 要素 、 前 記 の よう な 分 離 可能 な ユニ ッ ト 及 びそ の 様々 な 外側 要素 を 積 
み 重 ね る こと に よっ て 作ら れる 計時 器用 発振 器 構造 を 示し て いる 概略 分 解 斜視 図 で ある 。 
この 構造 は 、 ア セン ブル され 接続 され て いる 段階 に ある 。 こ の 余 視 図 が 開い て いる こと は 
仮想 的 で あっ て 、 単 一 の 構成 要素 を 示す よう に 意図 し て いる だ け で あり 、 犠牲 的 な グリ ッ 
プ ユ ニッ ト は 、 こ の 図 2 の 段階 に お いて は すべ て 取り 除 か れ て いる 。 

[M3] 同じ アセ ン ブ ル さ れ 接 続 さ れ て いる 段階 に お ける 図 2 の 発振 器 構 造 を 示し て いる 
標準 的 な 斜視 図 で ある 。 

[ M4] M3 の 発振 器 構造 を 有する 腕時計 の ムー ブ メ ント に つい て の 斜視 図 で ある 。 

【 5] 分 離 可能 な ゾー ン を 壊し て グリ ッ プ ユニ ッ ト を 取り 除い た 後 の 最 終 状態 に お ける 
М1 の 分 離 可 能 な ユニ ッ ト を 示し て いる 概略 斜視 図 で ある 。 

【 M6] M6 ~1 4 は 、 図 1 の 初期 状態 に お ける 本 発明 に 係る 分 離 可 能 な 要素 の 様々 な 変 
種 を 図 1 と 同様 に 示し て いる 概略 平面 図 で ある 。 図 6 に は 、 人 傾斜 し た フレ キシ ブル な ブレ 
ー ド に よっ て 接続 し て いる 2 つの ユニ ッ ト 、 側 方 グリ ッ プ ユニ ッ ト 、 及び 材 料 が 薄く な っ 
て いる 区 画 を 含ん で いる 分 離 可能 な リン ケー ジ が ある 。 こ の 区 画 は 、 こ の 図 が 含ん で いる 
1 つの 区 画 に わた っ て 示さ れ て いる 。 

г М7 ] 傾斜 し た フレ キシ ブル な ブレ ー ド 、 側 方 グ が リップ ユニ ッ ト 及 び 分 離 可能 な リン ケ 
ー ジ に よっ て 接続 し て いる 2 つの メイ ン ユ ニッ ト を 有する 。 こ の 分 離 可 能 な リン ケー ジ に 
は 、 ブ リッ ジ と 、 横断 す る 開口 と の 交互 構成 が ある 。 こ の 交互 構成 は 、 こ の 図 が 含ん で い 
る 1 つの 区 画 に わた っ て 示さ れ て いる 。 

【 図 8 】 傾斜 し た フレ キシ ブル な ブレ ー ド に よっ て 接続 し て いる 2 つの メイ ン ユ ニッ ト 、 


ブル を 工業 化し て 、 
る よう に する こと を 
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側 方 グリ ッ プ ユニ ッ ト 、 及び 厚み に お いて 切り 込み が ある 分 離 可能 な リン ケー ジ を 有する 
。 この 切り 込み は 、 こ の 図 が 含ん で いる 1 つの 区 画 に わた っ て 示さ れ て いる 。 

【 図 9】 2 つの ネッ ク 部 が 形成 され て いる ブレ ー ド に よっ て 接続 され た 2 つの メイ ン ユ ニ 
ッ ト を 有 し 、U り 字形 の グリ ッ プ ユニ ッ ト が メイ ン ユ ニッ ト の 両側 に て メイ ン ユ ニッ ト KE 
続 さ れ て お り 、 そ の メイ ン ユ ニッ ト は それ ぞ れ 、 単 純 な ブリ ッ ジ に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ 
に 接続 し て いる 。 

図 10】 ま っ すぐ な フレ キシ ブル な ブレ ー ド に よっ て 接続 し て いる 2 つの 環状 の メイ ン 
ニッ ト を 有する 。 り U 宇 形 の グリ ッ プ ユニ ッ ト が 、 そ の グリ ッ プ ユニ ッ ト の 両側 に て メイ 
ン ユ ニッ ト に 接続 し て お り 、 そ の メイ ン ユ ニッ ト は それ ぞ れ 、 単 純 な ブリ ッ ジ に よっ て グ 
リッ プ ユ ニッ ト に 接続 し て いる 。 

【 図 1 1 】 2 つの 高 さ レベ ル が あり 、 各 高 さ レベ ル に 、 傾 斜 し た ブレ ー ド に よっ て 接続 し 
て いる 2 つの メイ ン ユ ニッ ト 、 そ し て 、 便 方 グ が リップ ユニ ッ ト が ある 。 これら の 高 さ レベ 
ル は 、 こ の 図 が 含ん で いる 1 つの 区 画 に わた っ て 示さ れ て いる 。 そ の メイ ン ユ ニッ ト は そ 
れ ぞ れ 、 二 重 の ブリ ッ ジ に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト に 接続 し て いる 。 こ れ ら の 2 つの 高 さ 
レベ ル は 、2 つの フレ キシ ブル な ブレ ー ド が 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト の 平面 と 平行 な 平面 上 
へ の 射影 に お いて 、 交 差す る よう に 設計 され て いる 。 

[E12] 傾斜 し た ブレ ー ド に よっ て 接続 し て いる 2 つの メイ ン ユ ニッ ト 、 そ し て 、 メ イ 
ン ユ ニッ ト の 両側 に て メイ ン ユ ニッ ト に 接続 され た U 字 形 の グリ ッ プ ユニ ッ ト が ある 。 そ 
の メイ ン ユ ニッ ト は それ ぞ れ 、 二 重 の ブリ ッ ジ に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト に 接続 し て いる 
【 図 13 】2 つ の 傾斜 し た 交差 する ブレ ー ド に よっ て 接続 し て お り 中 央 ゾー ン に て アイ 部 
(eye) を 有する 2 つの メイ ン ユ ニッ ト 、 そ し て 、 側 方 グリ ッ プ ユニ ッ ト が ある 。 そ の メ 
イン ユニ ッ ト は それ ぞ れ 、 単 純 な ブリ ッ ジ に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト に 接続 し て いる 。 

【 図 14】V 字 形 の 構成 の 2 つの ブレ ー ド に よっ て 接続 され 1 つが 慣性 要素 を 形成 し て い 
る 扇形 体 で ある 2 つの メイ ン ユ ニッ ト 、 そ し て 、 メ イン ユニ ッ ト の 龍 側 に て メイ ン ユ ニッ 
ト に 接続 し て いる U 宇 形 の グリ ッ プ ユニ ッ ト が ある 。 そ の メイ ン ユ ニッ ト は それ ぞ れ 、 単 
純 な ブリ ッ ジ に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト に 接続 し て いる 。 

【 図 15j 前記 の よう な 構造 を 有する 発振 器機 構 を 有する ムー ブ メ ント を 有する 腕時計 を 
示し て いる ユニ ッ ト 説明 図 で ある 。 

[ 発明 を 実施 する た め の 形 態 

[0018] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 1 0 を 有する 計時 器用 発振 器 構造 に 関 
する 。 

[0019] 

この 分 離 可能 な ユニ ッ ト 10 は 、 製 造 時 、 取 り 扱 い 時 、 ア セン ブル 時 に 、 少 な く と も 1 
つの 計時 器用 部 品 1 の 最も 脆弱 な 要素 を 保護 する よう に 設計 され て いる 。 

[0020] 

分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 、 他 の 要素 と の アセ ン ブ ル の 後に 、 こ の 分 離 可能 な ユニ ッ ト 
1 0 が 備え る 各部 品 1 に よっ て 形成 され る 1 つの 機能 的 な 部 分 と 、 計 時 器用 機構 内 に て ま 
っ た く 使 われ な く な る 犠牲 的 な 部 分 と に 分 離さ れる よう に 設計 され て いる 。 こ の 計時 器用 
機構 の 中 心 に 部 品 1 が 組み 入れ られ る 。 こ の 犠牲 的 な 部 分 は 、 オ ペレ ー タ ー 又 は 自動 化 さ 
れ た 取り 扱い 手段 に よる 取り 扱い が 容易 に な る よう に 設計 され て お り 、 曲 が る こと 及び ノ 
又は ね じ ら れ る こと に よっ て 壊れ る こと 、 加 工 に より 壊れ る こと 、 ワ イヤ ー カ ッ タ ー や レ 
ー ザ ー カ ッ ト の よう な 工具 で 切断 する こと な ど に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 と 部 品 1 が 分 
離す る まで 、 各 部 品 1 、 特 に 、 グ リッ プ ユ ニッ ト 4 が 包囲 する 最も 脆弱 な 要素 、 を 保護 す 
る グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 形成 する 。 

[0021] 

また 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 、 さ ら に 説明 する 特定 の 変種 に お いて 、 こ の 分 離 可能 
な ユニ ッ ト 1 0 の 製造 時 に 部 品 1 が 備え る フレ キシ ブル 要素 の プレ テン ショ ン が 可能 に な 
る よう に 設計 され て いる 。 こ れ に よっ て 、 部 品 1 の アセ ン ブ ル 全 体 に わた っ て プレ テン シ 
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ョ ン の 位置 を 保持 する 。 こ の こと に よっ て 、 成 形 工 具 な ど に よっ て 応力 を 与え る 必要 が な 
く な る 。 
[0022] 

本 発明 の 好ま し い ア プリ ケー ショ ン ( こ れ に 限定 され な い ) KENT, ЕЖ В 
な 要素 は 、 プ レー ド や ば ね の よう な フレ キシ ブル な 要素 で ある 。 

[0023] 

特に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 、 少 な く と も 1 つの フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし 
少な く と も 1 つの ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20 を 有する 少な く と も 1 つの 部 品 1 を 有する 。 
[0024] 

この フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20 は 、2 つ の メイ ン ユ ニ 
ッ ト 3 ど うし を 連結 し 、 各 メイ ン ユ ニッ ト 3 は 、 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 の た め の 埋 め 
込み の 高 さ レベ ル 又 は ネッ ク 部 形成 ブレー ド 20 の た め の ネ ッ ク 部 2 1 の 高 さ レベ ル に つ 
いて 考え る と 、 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20 よ り も 剛性 が 
高い 。 

[0025] 

本 発明 に よる と 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 10 は 、 少 な く と も 1 つの ぐ の よう な メイ ン ユ ニ 
ッ ト 3 に 隣接 し て いる グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 少な く と も 1 つ 有 し 、 こ の メイ ン ユ ニッ ト 3 
に は 、 少 な く と も 1 つの 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 に よっ て グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 が 接続 され 
る 。 こ の 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 は 、 グ リッ プ ユ ニッ ト 4 に 隣接 し て いる 少な く と も 特定 
の メイ ン ユ ニッ ト 3 に よっ て 部 品 1 が 外側 要素 9 に 固定 され て いる と き に 、 部 品 1 か ら グ 
リッ プ ユ ニッ ト 4 を 分 離す る こと が で きる よう に 設計 され て いる 。 こ の 外側 要素 9 は 、 フ 
レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 、 又 は ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20 の ネッ ク 部 より も 剛性 が 高い 。 
[0026] 

図面 に は 、 限定 され な い 形 態 で 、 ま っ すぐ な フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 、1 つの ネッ ク 
部 2 1 が 両側 に ある ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20、 又 は 中 央 部 に アイ 部 2 5 が ある フレ キシ 
ブル な プ ブレード 2 を 示し て いる 。 な お 、 こ れ ら の 脆 表 な 要素 の 形 は 、 非 常に 多岐 に わた る 
こと が わか る で あろ う 。 

[0027] 

具体 的 に は 、 部 品 1 は 、 計 時 器用 発振 器 の 部 品 で あり 、 フ レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 ない 
し ネッ ク 部 形成 ブ プレー ド 20 は 、 人 発振 器 の 主 部 品 で あり 、 そ の クロ ノ メ ー タ ー 的 性 能 を 確 
実に する も の で ある 。 

[0028] 

分 離 可能 な リン ケー ジ 5 は 、 様 々 な 方 法 で 作る こと が で きる 。 図 1 、2、5 及び 6 に お 
いて 、 こ の 分 離 可 能 な リン ケー ジ 5 に は 、 チ ョ コレ ー ト ケー キ の 形態 で ある 、 メ イン ユニ 
ッ ト 3 及び それに 隣接 し て いる グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 の 断面 より も 小さ な 断面 の ゾー ン 、 す 
な わ ち 、 輸 郭 2D、 が あり 、 こ の 分 離 可 能 な リン ケー ジ 5 は 、 曲 げ る こと に よっ て 容易 に 
壊す こと が で きる 。 図 7、9 一 1 4 に お いて 、 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 に は 、 少 な く と も 
1 つの ブリ ッ ジ 7 又は 複数 の ブリ ッ ジ 7 が あり 、 こ れ は 、 実 際 に 、 図 7 に 示し て いる よう 
に 穴 や 容 孔 の よう な 横断 する 開口 ほ 8 に よっ て 、 又 は 図 9 て 1 4 に 示し て いる よう に 別個 の 
薄い ブリ ッ ジ に よっ て 、 分 離さ れる こと が で きる 。 再び 、 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 に は 、 
図 8 に 示す よう に 、 材 料 の 厚み に て 作ら れる 少な く と も 1 つの 切り 込み が ある こと が で き 

特に 、 材 料 の 厚み に て チャ ン バ が 形成 され る 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 10 の 多層 の プロ セス 
に よる 製造 に お いて 、 適 し て いる 。 も ちろ ん 、 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 は 、 こ れ ら の 様々 
な 製造 モー ド を 混ぜ て 作る こと が で き 、 そ し て 、 メ イン ユニ ッ ト 3 有 及び それに 隣接 し て い 
る グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 の 断面 より も 小さ な 断面 の ゾー ン を 有する こと 、 及 び / グ 又は 横断 す 
る 開口 8 に よっ て 分 離さ れ 又 は 分 離さ れ な い 一 又は 複数 の ブリ ッ ジ 7 を 有する こと 、 及 び 
グ 又 は 材料 の 厚み に お いて 作ら れる 少な く と も 1 つの 切り 込み を 有する こと が で きる 。 好 
まし いこ と に 、 ブ リッ ジ 7 を 使用 し て いる と き に 、 ブ リッ ジ 7 は 、 ね じ れ 及 び / 又 は 曲 が 
り 及び グ 又 は 切断 に よっ て 非常 に 容易 に 壊れ る よう に 設計 され て いる 。 
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特に 有利 な 構成 に お いて 、 図 示し た よう に 、 同 じ フ レキ シブ ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ 
ク 部 形成 ブレー ド 20 の 両側 に 位置 し て いる メイ ン ユ ニッ ト 3 に 、 同 じ グ リッ プ ユ ニッ ト 
4 が 隣接 し て お り 、 こ れ に よっ て 、 こ の フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブ 
レー ド 20 を 保護 する 。 

[0030] 
特に 、 メ イン ユニ ッ ト 3 は それ ぞ で れ 、 グ リッ プ ユ ニッ ト 4 に 隣接 し て いる 。 メ イン ユニ 
ト 3 が この グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 に 、 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 に よっ て 接続 され る 。 
[0031] 

特定 の 構成 に お いて 、 少 な く と も 1 つの メイ ン ユ ニッ ト 3 が 、 自由 な 慣性 質量 体 を 形成 
し 、 そ し て 、 別 の 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 の 別 の 自由 な 慣性 質量 体 に 又は 外側 要素 9 に 、 
固定 され る よう に 設計 され て いる 。 こ れ は 、 例 えば 、 図 1 4 の 場合 で あり 、 図 1 4 に お け 
る 扇形 体 が 、 前 記 の よう な 慣性 質量 体 で ある 。 

[0032] 

少な く と も 1 つの メイ ン ユ ニッ ト 3 に は 、 そ の メイ ン ユ ニッ ト 3 を 前 記 少 な く と も 1 つ 
の 外側 要素 9 に 堅固 に 固定 する た め の 少 な く と も 1 つの アセ ン ブ リ ー 面 6 又は 1 1 が ある 
。 図面 に お いて は 、 容 孔 の よう な スム ー ス な アセ ン ブ リ ー 面 6 と 、 ク ラン プ を 確実 に する 
こと が で きる レリーフ が ある 横断 する ハウ ジン グ 1 1 と を 区 別して いる 。 よ り 詳 細 に は 、 
図 5 に 示し て いる よう に 、 横 断 す る ハウ ジン グ 1 1 に は 、 ス ピン ドル 、 ピ ン 、 ね じ な ど を 
通し て 固定 する た め に 、 複 数 の 弾性 セン タリ ング ば ね 1 2 及び 半径 方 向 の トラ ベル を 制限 
する 複数 の 制限 用 止め 1 3 が ある 。 も ちろ ん 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 の 上 側 及 び 下 側 の 
支持 面 は 、 特 に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 が 2 つの 平行 な 上 側 及び 下 側 の 面 の 間 に て 延 在 
し て いる よう な 図面 に 示し た 好ま し い 構 成 に お いて 、 外 側 要 素 9 を 備え た アセ ン ブ リ ー 面 
で も ある 。 こ の よう に し て 、 図 2 は 、 分 離 可 能 な 要素 1 0 と 外側 要素 9 の 積み 重なり を 有 
する 計時 器 構造 100、 特 に 、 発 振 器 構造 、 を 示し て いる 。 こ れ ら の 分 離 可 能 な 要素 1 0 
と 外側 要素 9 は 、 ロ ッ ド 、 ボ ルト 、 ね じ 、 リ ベッ ト 、 ピ ン な どの リン ケー ジ 及 び グ 又は 固 
定 要素 で ある 他 の 外側 要素 9 に よっ て 、 互 い に 対 し て 積み 重なり 方 向 に 維持 され る 。 
[0033] 

特に 、 各 メイ ン ユ ニッ ト 3 に は 、 そ の メイ ン ユ ニッ ト 3 を 少な く と も 1 つの 外側 要素 9 
に 堅固 に 固定 する た め の 前 記 の よう な アセ ン ブ ル 用 の 面 6 又は 1 1 が 少な く と も 1 つ あ る 
[0034] 

特に 、 前 記 メ イン ユニ ッ ト 3 の 少な く と も 1 つ は 、 自 由 な 慣性 質量 体 を 形成 し 、 外 側 要 
素 9 と の リン ケー ジ は いずれ も な い 。 こ の 場合 は 、 メ イン ユニ ッ ト 3 を 谷 部 分 と し て V 字 
の 形 を と も に 形成 する 2 つの ブレ ー ド 2 に よっ て 単に 懸架 され る よう に 扇形 体 が 完全 に 自 
由 に され る 場合 に 、 図 1 4 の 場合 で ある こと が で きる 。 

[0035] 

特に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 、 単 一 の グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 有する 。 こ の 構成 は 、 
分 離 可 能 な ユニ ッ ト 1 0 が コン パク ト で あり 側 方 か ら 容 易 に アク セス 可能 で あ 場 合 に 非常 
に 信頼 性 が 高く 、 可 能 な 場合 に は 常に 好ま し い 。 し か し 、 特定 の 構成 に お いて 、 分 離 可能 
な ユニ ッ ト 1 0 は 、 長 さ に 関し て 非常 に 延び て お り 、 又 は アセ ン ブ ル さ れ た 後に は どこ か 
ら も アク セス 可能 で は な く 、 又 は 設置 され る こと に よっ て 単 一 の グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 ЖЫ 
り 外 され る こと を 防ぐ と いう よう な 特徴 も ある 。 こ の 場合 、 複 数 の グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 を 
有する こと は 有用 で ある 。 

[0036] 

特に 有利 な アプ リケーション に お いて 、 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 1 0 の 中 心 に お いて 、 前 記 
フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド 20 の 少な く と も 1 つ は 、 各 グリ 
ッ プ ユニ ッ ト 4 が 部 品 1 に 接続 され て いる か ぎり 、 多 重 安定 状態 に て 予 応 力 が 与え られ て 
いる 。 こ の 構成 は 、 特 に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 が ケイ 素 で 作ら れる 場合 、 そ し て 、 こ 
の 構成 が 備え る フレ キシ ブル 要素 の 予 応 力 が 二酸化 ケイ 素 の 成長 に よっ て 確実 に され る 場 
合 に 、 興 味 深い 。 こ の 二酸化 ケイ 素 の 成長 は 、 薄 い ゾ ー ン や 堅固 な ゾー ン 上 に て 区 別 さ れ 
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る よう に 行わ れ 、 フ レキ シブ ル 要 素 の 座 屈 ( buckle) を 伴う 。 こ こ で 、 堅 固 な 部 分 は 、 メ 
イン ユニ ッ ト 3 に 加え て グリ ッ プ ユニ ッ ト 4 に よっ て 形成 され る 。 こ れ に は 、 い ずれ の 特 
定 の プレ テン ショ ン を も 必要 と せ ず に 前 記 の よう な 部 品 を アセ ン ブ ル す る こと が で きる と 
いう 利点 が ある 。 部 品 1 が その 部 品 1 が 属す る 構造 1 00 に て 包囲 され 固定 され た 後に は 
、 プ レ テ ン ショ ン は 確実 に され 、 全 体 的 に 保持 され 、 機能 を 完全 に 再現 可能 で ある 。 分離 
可能 な ユニ ッ ト を 破壊 し て も 、 フ レキ シブ ル 要 素 の 予 応 力 に つい て 厳密 に は 何 も 変 える こ 
と に な ら な い 。 

[0037] 

特に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 平坦 な 形 で あり 、2 つの 平行 な 上 側 及び 下 側 の 面 の 問 
に て 延 在 し て お り 、 微 細 機 械 加工 可能 な 材料 で 作ら れ 、 又 は ケイ 素 や 酸化 ケイ 素 で 作ら れ 
、 又 は DLC で 作ら れ 、 又 は 少な く と も 部 分 的 に アモ ルフ ァ ス な 物質 に よっ て 作ら れ 、 又 
は 同様 な 形態 で 作ら れる 。 

[0038] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 こ の 分 離 可能 な ユニ ッ ト 10 は 、 そ れ が 備え る 最も 厚い フレ 
キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド 20 の 厚み に 対応 する 単 一 の 高 さ レベ 
ル に わた っ て 延 在 し て いる 。 

[0039] 

特定 の 実施 形態 に お いて 、 図 1 1 の 例 に お いて 示し て いる よう に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 
1 0 は 、 そ れ が 備え る 最も 厚い フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド 2 
0 の 厚み に それ ぞ れ が 対応 し て いる 複数 の 高 さ レベ ル に わた っ て 延 在 し て いる 。 こ の よう 
に し て 、 こ の 図 1 1 は 、2 つの 交差 し て いる ブレ ー ド を 示し て いる 。 こ れ ら は 、 そ れ ぞ れ 
が 特定 の 高 さ レベ ル 上 に あり 、 例 えば 、 各 高 さ レベ ル が まず ケイ 素 に て 別々 に 作ら れ 、 そ 
れ ら の 接合 面 の 高 さ レ し ベル に お ける 二酸化 ケイ 素 の 成長 に よっ て 2 つの 高 さ レベ ル が アセ 
ン ブ ル さ れる 。 し た が っ て 、 こ の 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 に は 、 部 品 1 の 各 平 面 に 平行 な 
平面 上 へ の 射影 に お いて 交差 し て いる フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ 
ー ド 20 が 、 様 々 な 高 さ レベ ル に わた っ て ある 。 

[0040] 

特定 の 有利 な 構成 に お いて 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 は 、 モ ノブ ロッ ク で あり 、 分 解す 
る こと が で き な い 。 

[0041] 

本 発明 は 、 さ ら に 、1 つが 他 の も の に 固定 され た 複数 の 部 品 を 有する 計時 器用 発振 器 構 
造 100 に 関す る 。 そ の 部 品 1 の 少な く と も 1 つ は 、 上 記 の よう に 、 分 離 可能 な ユニ ッ ト 
1 0 の 構成 要素 で ある 。 特に 、 構造 100 は 、1 つが 他 の も の の 上 に 積み 重ね られ た 複数 
の 部 品 1 を 有 し 、 そ の 少な く と も 1 つの 部 品 1 は 、 前 記 の よう な 分 離 可能 な ユニ ッ ト 1 0 
の 構成 要素 で ある 。 

[0042] 

特に 、 構 造 100 は 、1 つが 他 の も の の 上 に 積み 重ね られ た 少な く と も 2 つの 部 品 1 を 
有 し 、 そ の それ ぞ れ は 、1 つの フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 プレ ー ド 2 
0 を 有する 前 記 の よう な 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 1 0 の 構成 要素 で あり 、 こ れ ら の フレ キシ ブ 
ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド 20 は 、 各 部 品 1 の 平面 と 平行 な 平面 上 へ の 
射影 に お いて 、 交 差し て いる 。 

[0043] 

具体 的 に は 、 構造 100 が 備え る 部 品 1 は すべ て 、 接 続 手 段 に よっ て 積み 重なり 方 向 に 
沿っ て クラ ンプ され た リン ケー ジ に よっ て クラ ンプ 力 が 与え られ る 積み 重なり を 形成 し て 
いる 。 こ の 接続 手段 は 、 少 な が なく と も 1 つの 、 リ ベッ ト 、 及 び グ 又は ね じ ー ナ ッ ト の アセ ン 
ブリ ー、 及 び プ 又は クラ ンプ に よっ て 固定 され た 少な く と も 1 つの 部 品 を 有する 。 
[0044] 

1 つの 変種 に お いて 、 構 造 100 が 備え る 部 品 1 の 少な く と も 一 部 が 、 接着 剤 接着 に よ 
っ て 積み 重なっ て いる 状態 に 維持 され る 。 特に 、 構 造 100 が 備え る 部 品 1 は すべ て 、 接 
着 剤 接着 に よっ て 維持 され る 積み 重なり を 形成 する 。 
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[0045] 

好ま し いこ と に 、 構 造 100 に は 、 ス ピン ドル 又は ピン 又は ね じ を 通し て 固定 する た め 
の 横断 する ハウ ジン グ 1 1 が あり 、 こ の 横断 する ハウ ジン グ 1 1 に は 、 複 数 の 弾性 セン タ 
リン グ ば ね 1 2 と 、 及 び 半 径 方 向 の トラ ベル を 制限 する 複数 の 制限 用 止め 1 3 と が ある 。 
ケイ 素 で 作ら れ た 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 10 を 開発 する 1 つの 場合 に お いて 、 こ れ ら の 制限 
用 止め 1 3 の 位置 は ケイ素 を 壊さ な いよ うに 十分 に まっ すぐ な トラ ベル が 可能 で ある よ 
うに 設計 され る 。 こ の トラ ベル は 、 ア セン ブリ ー リ ン ケ ー ジ の ピン 又は 要素 の 公称 直径 に 
対し て 約 1 0 um で ある 。 

[0046] 

ね じ 留 め 及 び グ 又は 固定 及び 又は 接着 剤 接着 な ど に よる アセ ン ブ ル や 接続 の 後に 、 分 
離 可 能 な ユニ ッ ト 1 0 は それ ぞ れ 、 各 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 の 高 さ レベ ル に て 、 壊 され 
る 。 こ の よう に し て 、 グ リッ プ 要 素 4 が この 構造 100 か ら 取 り 除 か れる 。 

[0047] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 
構 1000 に 関す る 。 
[0048] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 発振 器機 構 1000 を 少な く と も 1 DAL, 
及び 又は 前 記 の よう な 構造 100 を 少な く と も 1 つ 有 し 、 及 び / グ 又は 前 記 分 離 可 能 な ユ 
ニッ ト 1 0 を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 ムー ブ メ ント 2000 に 関す る 。 
[0049] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 ムー ブ メ ント 2000 を 有する 腕時計 300 
0 に 関す る 。 

[0050] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 少 な く と も 1 つの 部 品 1 を 有する 計時 器用 機構 を 作る 方 法 に 関し 、 
この 部 品 1 は 、2 つの メイ ン ユ ニッ ト 3 を 連結 させ る フレ キシ ブル な ブレ ー ド 2 な いし ネ 
ッ ク 部 形成 プレ ー ド 20 を 少な く と も 1 つ 有 し 、 各 メイ ン ユ ニッ ト 3 は 、 こ の フレ キシ ブ 
ル な ブレ ー ド 2 な いし ネッ ク 部 形成 ブレ ー ド 20 よ り も 剛性 が 高い 。 

[0051] 

この 方 法 に よる と 、 少 な く と も 1 つの 部 品 1 に 対し て 、 上 記 の よう な 分 離 可 能 な ユニ ッ 
ト 10 が 作ら れる 。 分 離 可 能 な ユニ ッ ト 10 は それ ぞ れ 、 計 時 器用 機構 の 他 の 構成 要素 と 
と も に アセ ン ブ ル さ れ 、 そ の 後に 、 各 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 を 壊す こと に よっ て グリ ッ 
プ ユ ニッ ト 1 4 が すべ て 分 離さ れる 。 

[0052] 

特に 、 計 時 器用 機構 の 構成 要素 の アセ ン ブ ル を ボー ド 又 は 細工 装置 ( tooling equi pren 
t) 上 に て 行う 。 こ の ボー ド 又 は この 細工 装置 に は 、 ク ラン プ 及 び / 又 は 接着 剤 接着 に よ 
っ て 固定 され る 少な く と も 1 つの リベット 及び 又は ね じ ー ナ ッ ト の アセ ン ン ブリー 及び 
又は 部 品 を 有する 接続 手段 が 取り 付け られ 、 こ れ に よっ て 、 積み 重ね の 方 向 に 沿っ て 構成 
要素 の 積み 重なり を クラ ンプ 及び 又は 接着 剤 接着 に よっ て アセ ン ブ ル す る 。 接続 手段 の 
クラ ンプ 及び / 文 は 接着 剤 接着 は 、 各 分 離 可能 な リン ケー ジ 5 を 壊す 前 に 実行 され る 。 

【 符号 の 説明 】 


選 の よう な 構造 100 を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 発振 器機 


[0053] 

1 部 品 

2 フレ キシ ブル な ブレ ー ド 
3 メイ ン ユ ニッ ト 

4 グリップ ユニ ッ ト 

5 分 離 可能 な リン ケー ジ 

6 アセ ンプ ブリー 面 

7 ブリッジ 

9 外側 要素 

1 0 分 離 可能 な ユニ ッ ト 
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【 課題 】 計時 器 共振 器 の た め の 等 時 性 枢 動体 を 提供 する 


【 解決 手段 】 計 時 器 共 振 器 の た め の 等 時 性 枢 動 体 1 は 、 
2 DOMRHEBRAS 1 、3 2 在 含 囚 、 可 拉 性 条 片 3 1 、 
3 2 は 、 第 1 の 要素 4 及び 第 2 の 要素 5 の 取付 け 点 4 1 
42, 51. 、52 を 接合 し 、 取 付け 点 41 42,5 
1 、5 2 は 、2 つの 条 片 方 向 D 1 、D 2 を 画定 し 、 突 出 
部 の 交差 点 又 は 交差 点 に お いて 枢 動 軸 A を 画定 し 、 各 条 
片 3 1 、3 2 は 、 取 付け 点 41 51, 42,5208 
に 自由 長 さ 部 L 1 、L 2 を 有 し 、 理 論 的 枢 動 軸 A と 、 軸 
А か ら 最も 遠い 取付 け 点 41 、51 、42、52 と の 間 
に 軸 方 向 距離 D1 、D 2 を 有 し 、 取 付け 点 の 比率 X =D 
AL は 、 各 条 片 3 1 、3 2 で 1 より も 大 きく 、 条 片方 向 
DL1 、DL2 は 、 軸 A と 共に 、 第 1 の 頂 角 & を 画定 し 
、 第 1 の 頂 角 g の 角度 値 は 、f 1(X) =108+67 
/(10X-6)¿f2(X)=113+67/(10 
メー6 ) と の 間 に 含 まれ る 。 

【 選択 図 】 図 1 1 
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【 特許 請求 の 範囲 】 
【 請求 項 1 】 

携 み 支承 体 を 有する 、 計 時 器 共振 器 (100) の た め の 等 時 性 枢 動 体 ( 1 ) で あっ て 、 
前 記 枢 動 体 ( 1 ) 伍 、2 了 0 可 拉 性 条 片 (31、32) を 含む お 少なく と も 1 つの 対 ( 2. 
21 、22) を 備え 、 前 記 可 携 性 条 片 (31 32) は それ ぞ れ 、 第 1 の 要素 ( 4) OF 
1 の 取付 け 点 ( 4 1 42) を 第 2 の 要素 (5) の 第 2 の 取付 け 点 (51、52) に 接合 
し 、 前 記 第 1 の 取付 け 点 ( 4 1 42) は 、 そ れ ぞ れ の 前 記 第 2 の 取付 け 点 (51、52 
) と 共に 2 つの 主要 条 片 方 向 (DL 1、DL2) を 画定 し 、 前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) 及び 前 
記 第 2 の 要素 ( 5 MENSCH, MRARERA( 3 ) の それ ぞ れ より も 硬く 、 そ れ ぞ れ 
、 前 記 共 振 器 ( 100) の 内 部 で 可動 慣性 要素 を 形成 する こと が で き 、 前 記 2 つの 主要 条 
片方 向 ( DL 1 DL2) は 、 前 記 2 つ の 可 携 性 条 片 ( ト 3 1 、32) が 同一 平面 上 に ある 
際 の 前 記 可 携 性 条 片 (31 32) の 交差 点 に お いて 、 又 は 前 記 2 つの 可 携 性 条 片 ( 3 1 
32) が 前 記 基 準 面 に 平行 な 2 つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 同一 平面 上 に は な い 際 に 前 記 
2 つの 可 携 性 条 片 (31 、3 2 ) に 平行 な 基準 面 上 の 突出 部 の 交差 点 に お いて 、 理論 的 枢 
(А) を 画定 し 、 各 前 記 可 携 性 条 片 (31 、32) は 、2 つ の 前 記 取 付け 点 (41 、 
51, 、42、52) の 間 に 自 由 長 さ 部 (L 1 、L2) を 有 し 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 (A) と 
、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 A か ら 最 も 遠い 2 つの 前 記 取 付け 点 ( 4 1 51,42, 52) の い 
ずれ か と の 間 に 軸 方 向 距離 (D1、D2) EEL. SALANÉMRR(31, 32) KE 
し て 、 前 記 軸 方 向 距離 と 前 記 自 由 長 さ 部 と の 間 の 主要 取付 け 点 の 比率 (D1 プ L1、D2 
グ L 2 ) は 、1 より も 大 きく 、 前 記 2 つの 主要 人 条 片 方 向 (LDL1、DL2) は 、 前 記 理 論 
的 枢 动 轴 (Ah) と 共に 、 第 1 の 頂 角 ( a) を 画定 し 、 前 記 第 1 の 頂 角 cw の 角度 値 は 、 関 係 
f1(D/L)<Xa<t2([(D/L) を 満た し 、f 1 (X) -108-467/С(10Х- 
6 ) <%9,Ғ42(Х)-113-67/(10Х-6) で あり 、 メ ニテ ニ D/L で ある 、 等 
時 性 枢 動体 (1 ) に お いて 、 前 記 枢 動体 (1 ) は 、2 つ の 可 兵 性 条 片 (31、32) を 含 
む お 少なく と も 1 つの 対 ( 2. 21.22) を 含み 、 前 記 2 つ の 可 携 性 条 片 (31 32) 
は 、 前 記 基 準 面 に 平行 な 2 つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 同一 平面 上 に は な いこ と を 特徴 と す 
る 、 等 時 性 枢 動 体 ( 1 ) 。 

[ 請求 項 2】 

前 記 2 つの 主要 条 片 方 向 (DL 1 、DL2) は 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 (A) & Жї, mim 
を 含む 1 15° 45130” の 間 に 含 まれ る 第 1 の 頂 角 ( a) を 画定 する こと を 特徴 と す 
>, Жи! に 記載 の 枢 動 体 ( 1), 
[ 請求 項 3 】 
前 記 理論 的 枢 動 軸 (A) は 、 前 記 第 1 の 要素 (4 ) 又は 前 記 第 2 の 要素 ( 5 ) 内 に 形状 
こ 位 置 す る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 
求 項 4 】 
记 理 论 的 枢 动 轴 (A) は 、 前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) 又は 前 記 第 2 の 要素 ( 5 ) 内 に 含ま 
目 (40、50) 内 に 形状 的 に 位置 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 3 に 記載 の 枢 動 体 
Jas 
求 項 5 | 
記 枢 動体 ( 1 ) は 、 そ れ ぞ れ が 第 1 の 要素 ( 4 ) の 第 1 の 取付 け 点 (41、42) を 
第 2 の 要素 5 の 第 2 の 取付 け 点 5 1 、52 に 接合 する 前 記 2 POBPHBMER( 31. 32 
) を 含む 第 1 の 対 ( 2 1 ) に 加え て 、2 つの 他 の 可 携 性 条 片 (33、34 ) を 含む 少な く 
と も 1 つの 第 2 の 対 ( 22) を 含み 、 前 記 可 携 性 条 片 ( 33 34) は それ ぞ れ 、 一 方 で 
、 前 記 第 1 の 要素 (4 ) の 1 次 取付 け 点 (43、44) 又は 前 記 第 2 の 要素 (5) の 2 次 
取付 け 点 ( 53,54) を 接合 し 、 も う 一 方 で 、 第 3 の 要素 ( 6 ) 内 に 含ま れる 第 3 の 取 
付け 点 ( 63,64) を 接合 し 、 前 記 第 3 の 要素 (6 ) は 、 前 記 共 振 器 (100) の 固定 
構造 体 に 確実 に 固着 する よう に 構成 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 
a 
[ 請求 項 6】 

前 記 理 論 的 枢 動 軸 ( A) は 、 前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) 又は 前 記 第 2 の 要素 ( 5 ) 内 に 含ま 
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れる 目 (40、50) 内 に 形状 的 に 位置 する こと 、 及 で び 前 記 第 1 の 要素 ( 4) 又は 前 記 第 
2 の 要素 ( 5 ) は 、 慣性 要素 で ある こと 、 及 び 前 記 理 論 的 枢 動 軸 (A) は 、 前 記 慣 性 要素 
内 に 含ま れる 前 記 目 ( 4 0、50) 内 に 形状 的 に 位置 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 5 に 
記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

[ 請求 項 7 】 

前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) 又は 前 記 第 2 の 要素 ( 5) は 、 あ る 距離 で 少な く と も 1 80° に 
わた っ て 前 記 第 2 の 要素 ( 5 ) 又は 前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) の それ ぞ れ の 中 に 含ま れる 凸 形 
表面 ( 7 5 ) を 囲 続 す る よう に 構成 し た 凹 形 表 面 ( 7 4 ) を 含み 、 前 記 枢 動体 (1 ) OF 
止 位置 に お いて 、 前 記 凸 形 表 面 ( 7 5 ) と 前 記 凹 形 表面 (7 4 ) と の 間 の 間隙 は 、 ど の 点 
に お いて も 、 安 全 間 隙 (』) より も 大 きい か それ に 等 し いこ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 
記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

【 请 求 项 8 ]】 

前 記 第 1 の 要素 ( 4) 又は 前 記 第 2 要 素 ( 5) は 、 慣 性 要素 で ある こと 、 及 び 前 記 第 
3 の 要素 ( 6) は 、 あ る 距離 で 少な く と も 1 80° に わた っ て 前 記 慣 性 要素 の 中 に 含ま れ 
る 凸 形 表 面 ( 7 5 ) を 囲 続 する よう に 構成 し た 内 部 表面 ( 7 6 ) を 含み 、 前 記 枢 動体 ( 1 
) の 静止 位置 に お いて 、 前 記 凸 形 表 面 ( 7 5 ) と 前 記 内 部 表面 ( 7 6 ) と の 間 の 間隙 は 、 
どの 点 に お いて も 、 安 全 間 隙 (』) より も 大 きい か それ に 等 し いこ と を 特徴 と する 、 請 求 
項 5 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

[ 請求 項 9】 

一 方 の 前 記 第 1 の 要素 ( 4 ) の 前 記 1 次 取付 け 点 (43、44) 又は 前 記 第 2 の 要素 ( 
5) の 2 次 要素 ( 53、54) 、 及 び も う 一 方 の 前 記 3 次 取付 け 点 ( 63、64) は 、2 
つの 2 次 条 片 方 向 ( DL3、DL4) を 画定 し 、 前 記 2 つ の 2 次 条 片 方 向 (DL3、DL 
4) は 、2 次 軸 (B) で 第 2 の 頂 角 ( B) を 一 緒 に 形成 し 、 前 記 2 次 軸 (B) は 、 前 記 2 
次 条 片 方 向 (DL3、DL4) の 平面 又は 突出 部 に お ける 交差 点 に よっ て 画定 され 、 前 記 
第 2 の 頂 角 ( В) は 、 両 端 を 含む 1 157 545130 の 間 に 含 まれ 、 前 記 第 2 の 頂 角 ( 
8) の 角度 値 は 、 関 係 f 1 (D7/L) <B<f2(D/YL) を 満た し 、f 1 (X) =1 0 
8+67/(10X-6) で あり 、f2(X) -113-67/(10Х-6) で あり 、 
X-D/L で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 5 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

【 請求 項 1 О] 

前 記 2 つの 主要 条 片 方 向 (DL 1 、DL2) は 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 (A) と 共に 、 両 端 
を 含む 1 1 5" p5130* の 間 に 含 まれ る 第 1 の 頂 角 ( a) を 画定 する こと 、 中 間 関 数 
fm(X) =1 10.5+67/ プ (10Xー@6) は 、 第 1 の 下限 関数 f 1 (X) =1 08 
+67 /(10х-6) と 第 1 の 上 限 関数 キ f 2 (X) = ニ 113 寺 67/(10X-ー6) と 
の 間 の 中 間 比 率 を 定義 し 、 メ ー ニ DL で ある こと 、 及 び 前 記 第 1 の 頂 角 ( a) 及び 前 記 第 
2 の 頂 角 ( 8) は 、 前 記 中 間 関 数 f m の 両側 の 前 記 第 1 の 下限 関数 f 1 と 前 記 第 1 の 上 限 
関数 f 2 と の 間 に 位 置 す る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 9 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

【 請求 項 1 ] 

前 記 理論 的 枢 動 軸 ( А) 及び 前 記 2 次 軸 (B) は 一 致す る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 9 
記載 の 枢 動体 ( 1 ) 。 

請求 項 1 2] 

前 記 枢 動 体 ( 1 ) は 2 оО Жан (31,32) を 含む 少な く と も 1 つの 対 ( 2 
、2 1 、22) を 含み 、 前 記 可 携 性 条 片 (31 32) は 、 前 記 2 つ の 可 携 性 条 片 (31 
32) が 同一 平面 上 に ある 際 に 前 記 理 論 的 枢 動 軸 ( A) を 通過 する 対称 平面 に 対し て 対 
称 で ある か 、 又 は 前 記 2 DONÉÉRH(31, 32) が 、 前 記 基 準 面 に 対し て 平行 な 2 
つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 同一 平面 上 に は な い 際 に 前 記 理 論 的 枢 動 軸 ( А) を 通過 する 対 
称 平面 に 対し 、 前 記 2 рф ЖЖ ( 31, 32) に 平行 な 基準 面 上 の 突出 部 に お いて 
対称 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 。 

【 請求 項 1 3] 

前 記 枢 動体 ( 1 ) 内 に 含ま れる 各 前 記 対 ( 2 ) は 、2 つの 可 携 性 条 片 人 31、32) を 
含み 、 前 記 可 携 性 条 片 (31 32) は 、 前 記 2 つ の 可 携 性 条 片 (31、32) が 同一 平 


一 fi 


10 


20 


30 


40 


50 


(4) JP 2019-53049 А 2019. 4. 4 


面 上 に ある 際 に 理論 的 枢 動 軸 ( A) が 通過 する 平面 に 対し て 対称 性 が 同一 で ある か 、 又 は 
前 記 2 ЭОНЕНЕжЕВ( 31,32) が 、 前 記 基 準 面 に 対し て 平行 な 2 つの レベ ル 上 に 延 
在 す る が 同一 平面 上 に は な い 際 に 前 記 2 つの 可 携 性 条 片 人 31 32) に 平行 な 基準 面 上 
の 突出 部 に お ける 対称 性 が 同一 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 2 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 
X" 

[ 请 求 项 1 4] 

前 記 枢 動 体 ( 1 ) は 、 同 一 平面 上 に ある 2 つの 可 捧 性 条 片 (31、32) を 含む 少な く 
と も 1 つの 対 ( 2、21 、22) も 含む こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 
Ps 
【 請求 項 1 5] 

請求 項 1 に 記載 の 枢 動 体 ( 1 ) 内 に 含ま れる 2 DONNÉE (31, 32) を 含む 少 
な く と も 1 つの 対 ( 2、2 1 22) に よっ て 接合 し た 第 1 の 要素 ( 4 ) 及び 第 2 の 要素 
(5) を 含む 共振 器 (1 00) に お いて 、 前 記 共 振 器 (100) の 静止 位置 に お ける 質量 
中 心 は 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 ( А) と は 距離 ( e) だ け 離 れ 、 前 記 距 離 ( ) は 、 値 (2D 
2/L-1.6.D-0.1L)00, 8 倍 と 1. 2 倍 と の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と す 
る 、 共 振 器 (100) 。 

[ 请 求 项 1 6] 

前 記 枢 動 体 ( 1 ) は 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 ( А) を 通過 する 対称 平面 に 対し 、 前 記 基 準 面 
上 の 少な く と も 突出 部 に お いて 対称 で ある こと 、 及 び 前 記 共 振 器 ( 100) の 静止 位置 に 
お ける 質量 中 心 は 、 前 記 対 称 平 面 上 に 形状 的 に 位置 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 5 に 
記載 の 共振 器 (100) 。 

[ 請求 項 1 7] 

請求 項 1 5 に 記載 の 少な く と も 1 つの 共振 器 (100) を 含む お 計時 器 ム ー ブ プ メ ント (1 

000). 
【 請求 項 1 8] 

請求 項 1 7 に 記載 の 計時 器 ム ー ブ メ ント (1000) を 含む 時 計 (2000) 。 

【 発明 の 詳細 な 説明 】 
[ 技術 分 野 】 
[0001] 

ARM. 2 RARE À d DH, НН Жк ARD ОЧЕН А Е ІС ML. RHA 
‚ пон SD £461 つの 対 を 備え 、2 つの 可 携 性 条 片 は 、 そ れ ぞ れ が 
第 1 の 要素 の 第 1 の 取付 け 点 を 第 2 の 要素 の 第 2 の 取付 け 点 に 接合 し 、 前 記 第 1 の 取付 け 
点 は 、 そ れ ぞ れ の 前 記 第 2 の 取付 け 点 と 共に 2 つの 主要 条 片 方 向 を 画定 し 、 前 記 第 1 OS 
素 及 び 前 記 第 2 の 要素 は それ ぞ れ 、 前 記 可 擁 性 条 片 の それ ぞ れ より も 硬く 、 そ れ ぞ れ 、 前 
記 共 振 器 の 内 部 で 可動 慣性 要素 を 形成 する こと が で き 、 前 記 2 つの 主要 条 片 方 向 は 、 前 記 
2 つの 可 打 性 条 片 が 同一 平面 上 に ある 際 の 可 打 性 条 片 の 交差 点 に お いて 、 双 は 前 記 2 つの 
可 所 性 条 片 が 前 記 基 準 面 に 平行 な 2 る つの レベ ル 上 に 延 在 する が 同一 平面 上 に は な い 際 に 前 
記 2 つの 可 擁 性 条 片 に 平行 な 基準 面 上 の 突出 部 の 交差 点 に お いて 、 理 論 的 枢 動 軸 を 画定 し 
、 各 前 记 可 后 性 条 片 环 、2 つの 取付 け 点 の 間 に 自 由 長 さ 部 を 有 し 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 と 、 
前 記 理 論 的 枢 動 軸 か ら 最 も 遠い 前 記 2 つ の 取付 け 点 の いずれ か と の 間 に 軸 方 向 距離 を 有 し 
、 各 前 記 可 打 性 条 片 に 関し て 、 前 記 軸 方 向 距離 と 前 記 自 由 長 さ 部 と の 間 の 主要 取付 け 点 の 
比率 メニ DL は 、1 より も 大 きく 、 前 記 2 つ の 主要 条 片 方 向 は 、 前 記 理 論 的 枢 動 軸 と 共 
に 、 第 1 の 頂 角 を 画定 し 、 第 1 の 頂 角 cw の 角度 値 は 、 関 係 f1 (X) <a<f 2(D / 
Е) を 満た し 、†f 1 (X) -108-67/(10Х-6) で あり 、f2(X)=11 3 
+67/(10X-6) で ある 。 

[0002] 

本 発明 は 、 第 1 の 要素 及び 第 2 の 要素 を 含む 共振 器 に も 関し 、 第 1 の 要素 及び 第 2 OF 
素 は 、 そ の よう な 枢 動体 内 に 含ま れる 2 つの 可 携 性 条 片 を 含む 少な か なく と も 1 つの 対 に よっ 
て 接合 され て いる 。 

[0003] 
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本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な 共振 器 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント に も 関す る 。 
[0004] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な ムー ブ メ ント を 含む 時 計 に も 関す る 。 

【 背景 技術 】 
[0005] 

ЕН EAT SRARARERARAHHRBRATFORCHATSCeEM. YY 
コン 、 シ リコ ン 酸 化物 等 の 微小 機械 加工 可能 な 材料 を 展開 させ る MEMS、LI GA 等 の 
方 法 に よっ て 可能 に な り 、 こ れ に より 、 弾 性 特性 が 経時 的 に 一 定 で 、 温 度 及 び 湿 気 等 の 外 
的 要因 に あま り 影 響 を 受け な い 構 成 要素 に 対し 非常 に 再現 性 の ある 製造 を 可能 に し て いる 
。 同じ 出願 人 に よる 特許 文献 1 又は 特許 文献 2 に 開示 され る も の 等 の 携 み 支承 体 は 、 ЖЖ 
の て ん ぷ 枢 動体 、 及 び て ん ぷ 枢 動体 に 通常 関連 付け られ る ひげ ぜん まい に 取っ て 代わ る こ 
と を 可能 に し て いる 。 ま た 、 枢 動 摩擦 を な くす と 、 実 質 的 に 振動 子 の 品質 係数 を 増大 させ 
Do 
[0006] 

LOL, HAREILZ RAIL, ERERYU AR EU, НИНЕ ZELDA 
い 運 動 が ある こと は 公知 で ある 。 

[0007] 

Wittrick, 1951 年 に よる 研究 に より 、 条 片 の 長 さ 部 の 8 分 の 7 に 条 片 交差 
点 を 置く こと に より 、 望 まし く な い 変 位 を 低減 する こと が 可能 に な っ た 。 FL HER AE А 
る 特許 文献 1 は 、 こ の 構成 と 組み 合わ せ て 、 条 片 の 間 の 特定 の 頂 角 を 選択 し 、 弾 性 戻り カ 
の 線形 性 を 最適 化し 、 共 振 器 を 等 時 性 に する こと を 提案 し て いる 。 

[0008] 

し か し 、 突 出 部 が 交差 する 2 つの 条 片 を 備え る その よう な 枢 動 体 は 、1 度 の エッ チン グ 
で 2 次 元 に エッ チン グ す る こと は で きず 、 製 造 を 複雑 に し て いる 。 

[0009] 

同じ 出願 和信 、S WATCH GROUP RESEARCH&DEVELOPMENT 

Lt d に よる 特許 文献 2 は 、1 段階 の エッ チン グ で 達成 可能 な 2D 形 状 を 提案 し て お り 
、 こ の 2 D 形 状 は 、 線 形 性 に 関し 所 望 の 利点 を 有 し 、 望 まし く な い 変 位 は わずか で ある 。 
特许 文献 2 は 、 計 時 器 共 振 器機 構 を 記載 し て お り 、 計 時 器 共振 器機 構 は 、 第 1 の アン クル 
及び 第 2 の アン クル を 有する 第 1 の 支持 体 を 備え 、 第 1 の 支持 体 に 、 仮 想 枢 動 軸 を 画定 す 
る 携 み 枢 動 支 承 機構 が 取り 付け られ 、 仮 想 枢 動 軸 周 り に 、 枢 動 お も り が 回 転 枢 動 し 、 共 振 
器機 構 は 、 少なく と も 1 つの 前 RCC 携 み 枢 動体 及び 後 RCC 携 み 枢 動体 を 含み 、 前 RC 
C 携 み 枢 動 体 及 び 後 RCC 携 み 枢 動 体 は 、 前 記 仮想 枢 動 軸 周 り に 、 直 列 に 、 互 い に 対 し て 
頭 一 尾 の よう に 組み 付け られ 、 前 記 前 RCC 携 み 枢 動 体 は 、 前 記 第 1 の 支持 体 と 中 間 回 転 
支持 体 と の 間 に 、2 つの 真っ すぐ な 可 携 性 前 条 片 を 備え 、 こ れ ら の 可 携 性 前 条 片 は 、 取 付 
け 点 の 間 に 、2 つの 線形 前 方 向 を 画定 する 同じ 前 長 さ 部 L A を も ち 、2 つの 直線 前 方 向 は 
、 前記 仮想 枢 動 軸 で 交差 し 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 と の 前 角度 を 画定 し 、 前 記 仮想 枢 動 軸 か ら 最 
も 遠い 前 記 2 つの 真っ すぐ な 可 択 性 前 条 片 の それ ぞ れ の アン クル は 両方 と も 、 前 記 仮想 枢 
動 軸 か ら 同 じ 前 嘘 離 DA に あり 、 前 記 後 RCC 擁 み 枢 動体 は 、 第 3 の アン クル 及び 第 4 の 
アン クル を 含む 前 記 中 間 回 転 支持 体 と 、 前 記 枢 動 お も り と の 間 に 、2 つの 真っ すぐ な 可 携 
性 後 条 片 を 含み 、 こ れ ら の 可 携 性 後 条 片 は 、 取 付け 点 の 問 に 、2 つの 線形 後方 向 を 画定 す 
る 同じ 後 長 さ 部 LP を も ち 、2 つ の 線形 後方 向 は 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 で 交差 し 、 前 記 仮 想 枢 
動 軸 と の 後 角 度 を 画定 し 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 か ら 最 も 遠い 前 記 2 つ の 真っ すぐ な 可 携 性 後 条 
片 の それ ぞ れ の アン クル は 両方 と も 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 か ら 同 じ 後 距離 DP に ある 。 こ の 携 
み 枢 動 支承 機構 は 平面 に 位置 し 、 前 記 枢 動 お も り 、 及 び 前 記 枢 動 お も り が 支持 する あら ゆ 
る 追加 の 慣性 お も り に よっ て 形成 され た 組立 体 の 慣性 中 心 は 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 上 に ある か 
、 又 は その すぐ 近傍 に あり 、 角度 で 表 さ れる 前 記 前 角度 は 、 

109.5+57[(DA7/LA) -(2/3)]7¢€114,. 5+5/7YEL(DAYLA 
)- (2/3) ] と の 間 に 含 まれ 、 角 度 で 表 さ れる 前 記 後 角度 は 、 

109. 5+5/[(DP/LP)-(2/3)]¿<¿114,5+5/[(DP/LP 
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ー( 2/3) ] と の 間 に 含 まれ て いる 。 

先行 技術 文献 】 

特許 文献 】 

0010] 

特许 文献 1 】 欧州 特許 出願 第 14199039 
特許 文献 2 】 欧州 特許 出願 第 16155039 
発明 の 概要 】 

発明 が 解決 し よう と する 課題 】 

0011] 

AHH. BABRHIZARZATITZHRRENHNEITBZZIEHEL. CORARRRA 
体 は 等 時 性 で あり 、 製造 が 単純 で 耐 衝撃 性 で あり 、 こ の た め 、 高 い 品質 係数 を 損なう こと 
が な い 。 

[0012] 

本 発明 は 、 よ り 詳 細 に は 、V 字 形状 を 形成 する 条 片 及び 回 転 偏心 部 を 有する RCC( リ 
モー ト ・ セ ンタ ・ コ ンプ ライ アン ス ) 枢 動 体 の 使用 を 最適 化す る こと に 関し 、 こ の 枢 動 体 
は 、 製 造 が 容易 で 強固 で あり 、 こ の 規格 を 満た す も の で ある 。 

[ 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 
[0013] 

この 目的 で 、 本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 擁 み 支承 体 を 有する 、 計 時 器 共 振 器 の た め の 
等 時 性 枢 動体 に 関す る 。 

[0014] 

本 発明 は 、 請 求 項 1 5 に 記載 の 共振 器 に も 関し 、 共 振 器 は 、 第 1 の 要素 及び 第 2 の 要素 
を 含み 、 第 1 の 要素 及び 第 2 の 要素 は 、 そ の よう な 枢 動 体内 に 含ま れる 2 ооа Н 
を 含む 少な く と も 1 つの 対 に よっ て 接合 され る 。 

[0015] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な 共振 器 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント に も 関す る 。 
[0016] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な ムー ブ メ ント を 含む 時 計 に も 関す る 。 
[0017] 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 図 面 を 参照 し な が ら 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読め ば 明らか に 
な る で あろ う 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0018] 

【 図 1 A】2 つ の 条 片 を 有する RCC 枢 動体 の 取付 け 点 の 概略 平面 図 で あり 、2 つの 条 片 
は 、 固 定 基部 と 中 実 慣性 要素 と の 間 に V 宇 形状 を 形成 する 。 

[ 図 1 B】 こ れ ら の 条 片 の 自由 長 さ 部 L 及び 軸 距 離 D、 条 片 の 頂 角 c 及 び 交 差 点 を 示す 同 
様 の 図 で ある 。 

【 2] 縦 軸 に 最適 頂 角 の 発展 、 そ の 関数 と し て 横 軸 に 比率 X ニ DL を 示す グラ フ で あ 
Y, 等 時 性 向上 領域 は 、 中 間 曲 線 f m の 両側 の 2 つの 曲線 の 間 、 即 ち 下 限 曲 線 f 1 と 上 限 
曲線 f 2 と の 間 に あ る 。 

【 図 3 】 図 1 と 同様 の 図 で あり 、 条 片 の 交差 点 周 囲 に 目 を 含む 同様 の RCC 枢 動体 を 示す 
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[ 4] M3 の 有 目 の よう な 目 の 領 域 の 断面 図 で あり 、 目 は 、 核 を 囲 続 し 、 核 は 、 目 の 両側 
で 軸 方 向 緩 衝 器 を 形成 する 2 つの 停止 お も り を 備え る 。 

【 5] 図 え と 同様 の 、 逆 の 構成 示す 図 で あり 、 目 は 、 固 定 要 素 の 2 つの 上 側 及 び 下 側 座 
ぐり の 間 に 可 動 心 軸 を 備え る 。 

[ 6] М1 と 同様 の 図 で あり 、 そ れ ぞ れ が 最適 な 角度 を 有する 2 つの RCC 枢 動体 の 直 
列 構成 を 示し 、 慣 性 要素 は 、 図 3 の よう な 目 を 備え る スタ ッ ド を 含み 、 中 間 要 素 の 室 に よ 
っ て 境界 を 定め られ た 部 分 回 転 周 辺 表 面 を 有 し 、 室 は 、 慣 性 要素 と 中 間 要 素 と を 接続 する 
条 片 と は 反対 方 向 の 2 つの 条 片 に よっ て 固定 基部 に 懸架 され る 。 
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【 М7 】 図 6 と 同様 の 図 で あり 、 そ れ ぞ れ が 最適 な 角度 を 有する 2 つの RCC 枢 動体 の 直 
列 構 成 を 示し 、 慣 性 要素 は 、 図 3 の よう な 目 を 含み 、 中 間 要 素 の 室 に よっ て 境界 を 定め ら 
れ た 部 分 回 転 周辺 表面 を 含み 、 中 間 枠 要素 は 、 反 対 方 向 の 2 つの 条 片 に よっ て 室 に 懸架 さ 
п. 慣性 要素 は 懸架 され る 。 

【 図 8】 図 6 と 同様 の 図 で あり 、 そ れ ぞ れ が 最適 な 角度 を 有する 2 つの RCC 枢 動体 の 直 
列 構成 を 示し 、 条 片 は 、 同 じ 方 向 に 配 設 さ れ て いる が 、 等 時 性 向上 領域 の 中 間 の 上 及び 下 
で 選択 し た 2 つの 異な る 頂 角 を 有する 。 

[ 9] 図 2 と 同様 の 図 で あり 、 図 8 の 2 つの 角度 の 配置 を 示す 。 

【 図 10】 そ の よう な 枢 動体 を 備え る 共振 器 を 組み 込む ムー ブ メ ント を 含む 時 計 を 表す ブ 
ロッ ク 図 で ある 。 

[ 11] 同じ 出願 人 に よる 特許 文献 1 か ら 取 っ た 、 非 同一 平面 交差 条 片 を 有する 共振 器 
枢 動 構成 の 図 で ある 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0019] 

AFI, BARRE ATA, НН! 00 の た め の 等 時 性 枢 動 体 1 に 関し 、 
枢 動 体 1] は 、 総 称 的 に 2 で 示す 少な く と も 1 つの 対 、 即 ち 、 よ り 詳 細 に は 、 第 1 の 対 2 1 
、 又 は 図示 する 変形 形態 に よる 第 2 の 対 22 を 備え る 。 こ の 対 2 は 、2 つの 可 携 性 条 片 3 
を 含み 、 条 片 31 、3 2 の それ ぞ れ は 、 第 1 の 要素 4 の 第 1 の 取付 け 点 4 1 、4 2 を 第 2 
の 要素 5 の 第 2 の 取付 け 点 5 1 、52 に 接合 する 。 こ れ ら 第 1 の 取付 け 点 4 1 428. 
それ ぞ れ の 第 2 の 取付 け 点 51 、52 と 共に 2 つの 主要 条 片 方 向 DL 1 及び DL2 を 画定 
する 。 第 1 の 要素 4 及び 第 2 の 要素 5 は それ ぞ れ 、 可 携 性 条 片 3 の それ ぞ れ より も 硬く 、 
それ ぞ れ 、 共 振 器 1 00 の 内 部 で 可動 慣性 要素 を 形成 する こと が で きる 。 

[0020] 

2 つの 条 片 方 向 DL 1 DL2 は 、2 つ の 可 携 性 条 片 31 、32 が 同一 平面 上 に ある 際 
OUDREKAZ 1. S2ORZRKSEWT., Xi&220wWgBtzxHh31.322mi 
平行 な つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 同一 平面 上 に な い 際 の 2 р НЗ, 324 
平行 な 基準 面 上 の 突出 部 の 交差 点 に お いて 、 理論 的 枢 動 軸 A を 画定 する 。 

[0021] 

各 可 拉 性 条 片 3 1 、32 は 、2 つの 取付 け 点 41、51、42、52 の 間 に 「 自由 」 长 
さ 部 L 1 、L 2 を 有 し 、 理 論 的 枢 動 還 A と 、 理 論 的 枢 動 軸 A か ら 最 も 遠い 2 つの 取付 け 点 
4 1 、5 1 、42、52 の いずれ か と の 間 に 軸 方 向 距離 D1 、D2 を 有する 。 
[0022] 

$ Я ЖЗ. 、32 に 関し て 、 軸 方 向 距離 と 自由 長 さ 部 と の 間 の 主要 取付 け 点 の 比 
率 D1 ノ L1、D2 ノ プ L2 は 、1 よ り も 大 きい 。 

[0023] 

本 発明 は 、 第 1 の 要素 4 及び 第 2 の 要素 5 を 含む 共振 器 1 00 に も 関し 、 第 1 の 要素 4 
及び 第 2 の 要素 5 は 、 そ の よう な 枢 動 体 1 内 に 含ま れる 2 つの 可 携 性 条 片 31 、32 を 含 
む 少 な く と も 1 つの その よう な 対 2 に よっ て 接 全 され る 。 

[0024] 

本 発明 に よれ ば 、 図 2 か ら わ か る よう に 、2 つ の 主要 条 片 方 向 DL 1、DL2 は 、 理 論 
的 枢 動 軸 A と 共に 、 第 1 の 頂 角 c を 画定 し 、 第 1 の 頂 角 gw の 値 は 、 主 要 取 付け 点 の 比率 D 
1 プ L1 D2 Ии 2 КЖ. а= #1 (D/L) で ある よう な 第 1 の 下限 関数 f 1 と 
‚ a=f2(D/L) で ある よう な 第 1 の 上 限 関数 f 2 と の 間 に あ る 。 

[0025] 


kY EMKE, f1(0xX)=108+67/(10X-6) <%9, Х-р/1 TBR 
[0026] 
より 詳細 に は 、f 2 (X) -113-4-67/(10Х-6) で あり 、 メ = ニテ ロン L で ある 


[0027] 


10 


20 


30 


40 


50 


(8) JP 2019-53049 A 2019. 4. 4 


特に 、D1 /L1=D2/L2=D/L=XTHYU, TEV EKEW, TORA., $1 
ORAOAEEl. BRFI( D/L) <a<f2(D/L) HALL f1(D/L 
)=108+67/(10X-6) TCHY, F2(D/L)=113+67/(10X— 
6) で あり 、X=D グズ L で ある 。 

[0028] 

より 詳細 に は 、2 つの 主要 条 片 方 向 DL 1 及び DL2 は 、 理 論 的 枢 動 軸 A と 共に 、 両 端 
を 含む 115" "b51 30° の 間 に 含 まれ る 第 1 の 頂 角 eg を 画定 する 。 こ の こと は 、 値 X 
=D /L を 値 X ニ 1 と X=1. 55 と の 間 に 限 定 す る こと に 等 し い 。 

[0029] 

より 詳細 に は 、 理 諭 的 枢 動 軸 A は 、 第 1 の 要素 4 又は 第 2 の 要素 5 内 に 形状 的 に 位置 す 
る 。 
[0030] 

M3 未 、 理 论 的 枢 动 轴 A が 第 2 の 要素 5 内 に 形状 的 に 位置 する 有利 な ケー ス を 示す 。 
[0031] 

EY Mii, COBRA А 5. BI の 要素 4 又は 第 2 の 要素 5 内 に 含ま れる 「 
目 」4 0、50 と 呼ぶ 開口 内 に 形状 的 に 位置 する 。 

[0032] 

図 4 は 、 第 2 の 慣性 要素 5 に お ける 目 50 の 領域 を 断面 で 示し 、 目 50 は 、 核 40 を 囲 
続 し 、 核 40 は 、 こ こ で は 、 限 定 は し な い が 、 固 定 お も り を 形成 する 第 1 の 要素 4 と 一 体 
で あり 、 前 記 核 40 は 、2 つの 停止 お も り 6 及 び 7 を 備え 、 停 止 お も り 6 及び 7 は 、 目 5 
0 の 両側 で 慣性 要素 5 の 軸 方 向 緩衝 器 を 形成 し 、 慣 性 要素 5 の 下 側 表面 5 6 及び 上 側 表面 
57 は 、 靖 停止 部 と し て 停止 お も り 6 及 び 7 と 協 働 す る よう に 構成 され る 。 図 5 は 、 逆 の 
構成 を 示し 、 目 50 は 、 固 定 要素 4 の 2 つの 上 側 座 ぐり 46 と 下 側 座 ぐり 47 と の 間 に 可 
動 心 軸 59 を 備え 、 こ の 心 軸 59 の 端 部 56 及 び 57 は 、 敵 停止 部 と し て 座 ぐ り 4 6 及び 
4 7 と 協 働 す る よう に 構成 され る 。 

[0033] 

EY RM. ЖІ Е. 2DOTRHERASG 1. 、32 を 含む 少な く と も 1 つの 対 2 
を 含み 、 可 携 性 条 片 31 、3 2 は 、2 つの 可 携 性 条 片 31 、32 が 同一 平面 上 に ある 際 に 
理論 的 枢 動 軸 A を 通過 する 対称 平面 に 対し て 対称 性 が 同一 で ある か 、 又 は 2 DDE EHER 
片 31 、3 2 が 、 理論 的 枢 動 軸 A を 通過 する 対称 平面 に 対し 、 基 準 面 に 対し て 平行 で ある 
2 つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 、 同 一 平面 上 に は な い 際 に 2 DOT EBEHERFIS I , 32 KH 
行 な 基 準 面 上 の 突出 部 の 対称 性 が 同一 で ある 。 

[0034] 

より 詳細 に は 、 枢 動体 1 内 に 含ま れる 各 対 2 は 、2 つ の 可 拉 性 条 片 31 、3 2 を 含み 、 
可 撞 性 条 片 3 1.32. 2 оф НЗ, 、32 が 同一 平面 上 に ある 際 に 理論 的 枢 
動 軸 A を 通過 する 平面 に 対し て 対称 性 が 同一 で ある か 、 又 は 2 ?0 可 所 性 条 片 3 1 32 
が 、 基 準 面 に 対し て 平行 で ある 2 つの レベ ル 上 に 延 在 す る が 、 同 一 平面 上 に は な い 際 に 2 
つの 可 携 性 条 片 31 、3 2 に 平行 な 基準 面 上 の 突出 部 の 対称 性 が 同一 で ある 。 
[0035] 

EY Шс, RENAL. НЕБО つの 可 携 性 条 片 31 32 を 含む 少な 
く と も 1 つの 対 2 を 含む 。 

[0036] 

より 詳細 に は 、 本 発明 に よれ ば 、 枢 動体 1 は 、2 了 可 搁 性 条 片 3 1 、3 2 を 含む 少な 
く と も 1 つの 対 2 を 含み 、2 つの 可 携 性 条 片 31 、32 は 、 基 準 面 に 平行 な 2 つの レベ ル 
上 に 延 在 する が 、 同 一 平面 上 に は な い 。 

[0037] 

より 詳細 に は 、 枢 動体 1 は 、 理 論 的 枢 動 軸 A を 通過 する 対称 平面 に 対し 、 基 準 面 上 の 少 
な く と も 突出 部 に お いて 対称 で あり 、 共 振 器 1 00 の 静止 位置 に お ける 質量 中 心 は 、 こ の 
対称 平面 上 に 形状 的 に 位置 する 。 

[0038] 
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有利 に は 、 共 振 器 の 静止 位置 に お ける 質量 中 心 は 、 枢 動体 の 対称 軸 上 、 及 び 条 片 延 在 部 
の 交差 点 に よっ て 画定 する 回 転 軸 A か ら の ある 短い 距離 に 位置 し 、 こ れ に より 、 望 まし く 
な い 枢 動体 の 変位 を 相殺 する 効果 を 有する 。 単 一 の 枢 動体 に 関し て 、 最 適 な 距離 は 、 関 係 
メニ DL に 依存 する 。 し た が っ て 、 共 振 器 100 の 静止 位置 に お ける 質量 中 心 は 、 理 論 
的 枢 動 軸 A と は 距離 を だ け 離 れ 、 距 離 を は 、 自 由 長 さ 部 L 1、L2、 及 び 取 付け 点 の 比率 
D1 プ L 1 、D2/L2 に 依存 する 。 よ り 詳 細 に は 、D1 /L1=D2/L2=D/L= 
X で ある 。 更に より 詳細 に は 、D1=D2=D 及 び L 1 = ニ L2=L で あり 、 こ の 距離 g は 
. l( 2D?^7L—1.6.D-0. 1L) に 実質 的 に 等 し い 。 よ り 詳 細 に は 、 こ の 距離 
ЕК. f4(207/L-1.6.D—-0.1L) の 0O.8 倍 と 1 . 2 倍 と の 間 に 含 まれ る 


[0039] 

上 記し た RCC 枢 動体 は 、 様 々 な 様式 で 組み 合わ せる こと が で きる 。 特 に 、 図 6 か ら 図 
8 は 、 条 片 の 対 の 異な る 組合 せ か ら 得 られ た 非 限定 的 な 変形 形態 を 示す 。 

[0040] 

し た が っ て 、 よ り 詳 細 に は 、 枢 動体 1 は 、 そ れ ぞ れ が 第 1 の 要素 4 の 第 1 の 取付 け 点 4 
1 、4 2 を 第 2 の 要素 5 の 第 2 の 取付 け 点 5 1 、52 に 接合 する 2 つの 可 携 性 条 片 3 1 、 
32 を 含む 第 1 の 対 2 1 に 加え て 、2 つの 他 の 可 携 性 条 片 33 、3 4 を 含む お 少なくとも 1 
つの 第 2 对 2 2 左 含 办 、 可 撞 性 条 片 33 、3 4 は それ ぞ れ 、 一 方 で 、 第 1 の 要素 4 の 1 
次 取付 け 点 4 3 、4 4 、 又 は 第 2 の 要素 5 の 2 次 取付 け 点 53、54 を 接合 し 、 も う 一 方 
с, #3 の 要素 6 内 に 含ま れる 3 次 取付 け 点 63、64 を 接合 し 、 第 3 の 要素 6 は 、 共 振 
器 1 00 の 固定 構造 体 に 確実 に 固着 する よう に 構成 され る 。 

[0041] 

より 詳細 に は 、 第 1 の 要素 4 又は 第 2 の 要素 5 は 、 慣性 要素 で あり 、 理論 的 枢 動 軸 A は 
、 前 記 慣 性 要素 の 目 40、50 内 に 形状 的 に 位置 する 。 図 6 か ら 図 8 は 、 そ の よう な 目 5 
0 を 慣性 要素 5 内 に 含む 。 

[0042] 

より 詳細 に は 、 図 6 及び 図 8 か ら わ か る よう に 、 第 1 の 要素 4 又は 第 2 の 要素 5 は 、 あ 
る 距離 で 少な く と も 1 80° に わた っ て 第 2 の 要素 5 又は 第 1 の 要素 4 の それ ぞ れ の 中 に 
含ま れる 凸 形 表面 7 5 を 囲 続 す る よう に 構成 し た 凹 形 表 面 7 4 を 含み 、 枢 動体 1 の 静止 位 
置 に お いて 、 凸 形 表 面 7 5 と 凹 形 表 面 74 と の 間 の 間隙 は 、 ど の 点 に お いて も 、 安 全 間 隙 
J より も 大 きい か それ に 等 し い 。 

[0043] 

図 6 は 、 そ れ ぞ れ が 最適 な 角度 を 有する 2 つの RCC 析 動体 の 直列 構成 を 示し 、 EHE 
素 5 は 、 目 50 を 備え る スタ ッ ド を 含み 、 部 分 回 転 周辺 表面 7 5 を 含み 、 部 分 回 転 周辺 表 
面 7 5 は 、 中 間 要 素 4 の 室 74 に よっ て 境界 を 定め られ 、 室 74 は 、 条 片 31、32 と は 
反対 方 向 の 2 つの 条 片 3 3 、3 4 に よっ て 固定 基部 6 に 懸架 され 、 条 片 31 3214, Ë 
性 要素 5 を 中 間 要 素 4 に 接続 し て いる 。 

[0044] 

より 詳細 に は 、 図 7 か ら わ か る よう に 、 第 1 の 要素 4 又は 第 2 の 要素 5 は 、 慣性 要素 で 
あり 、 上 具体 的 に は 固定 基部 で ある 第 3 の 要素 6 は 、 あ る 距離 で 少な が なく と も 1 80 に わた 
っ て 慣性 要素 の 中 に 含ま れる 凸 形 表面 7 5 を 囲 続 す る よう に 構成 し た 内 部 表面 7 6 を 含み 
、 枢 動体 1 の 静止 位置 に お いて 、 凸 形 表 面 7 5 と 内 部 表面 76 と の 間 の 間隙 は 、 ど の 点 に 
お いて も 、 安 全 間 隙 J よ り も 大 きい か それ に 等 し い 。 

[0045] 

図 7 は 、 そ れ ぞ れ が 最適 な 角度 を 有する 2 つの RCC 枢 動体 の 直列 構成 に 関し 、 慣 性 要 
素 5 は 、 目 50 を 含み 、 部 分 回 転 周辺 表面 7 5 を 含み 、 部 分 回 転 周辺 表面 75 は 、 固 定 基 
部 6 の 室 7 6 に よっ て 境界 を 定め られ 、 枠 を 形成 する 中 間 要 素 4 は 、 条 片 31 、3 2 と は 
反対 方 向 の 2 つの 条 片 33 、3 4 に よっ て 室 76 に 懸架 され 、 慣 性 要素 5 は 、 条 片 31 、 
32 に 懸架 され て いる 。 

[0046] 
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より 詳細 に は 、 異 な る 最適 角度 %、8& 々 を 有する 2 つの RCC 枢 動体 の 直列 構成 に 関す る 
図 8 か ら わ か る よう に 、 条 片 は 、 同 じ 方 向 に 配 設 さ れ て いる が 、 等 時 性 向上 領域 の 中 間 の 
上 及び 下 で 選択 し た 2 つの 異な る 頂 角 を 有する 。 一 方 の 第 1 の 要素 4 の 1 次 取付 け 点 4 3 
、4 4 又は 第 2 の 要素 5 の 2 次 取付 け 点 5 3 54, 、 も う 一 方 の 3 次 取付 け 点 63、64 
は 、2 つ の 2 次 条 片 方 向 DL3、DL4 を 画定 し 、2 次 条 片 方 向 DL3、DL は 、2 次 軸 
B で 第 2 の 頂 角 8 を 一 結 に 形成 し 、2 次 軸 B は 、2 次 条 片 方 向 DL3、DL 4 の 平面 又は 
突出 部 に お ける 交差 点 に よっ て 画定 され る 。 こ の 第 2 の 頂 角 8 は 、 第 1 の 頂 角 gw の よう に 
、 両 端 を 含む 1 157 251307 の 間 に 含 まれ る か 、 又 は その 値 は 、2 次 取付 け 点 の 比 
率 D3 ププ L3、D4 ン プ L4 に 依存 し 、8=f 1 (D/L) で ある よう な 第 1 の 下限 関数 f 
12, B=f 2(D/L) で ある よう な 第 1 の 上 限 関 数 f 2 と の 間 に あ り 、 よ り 詳 細 に は 
、 図 9 か ら わ か る よう に 、 中 間 関 数 f m(X) =110.5+67/7(10X—-6) は 、 
第 1 の 下限 関数 f (х) =108+67/7(10X-6) と 第 1 の 上 限 関数 f 2(X) 
=113+67/7(10X-6) と の 間 の 中 間 比 率 を 定義 し 、 メ ニー ニ D ノ プ L で あり 、 第 1 の 
頂 角 gw 及び 第 2 の 頂 角 8 は 、 中 間 関 数 f m の 両側 の 第 1 の 下限 関数 f 1 と 第 1 の 上 限 関数 
f 2 と の 間 に 位 置 する 。 

[0047] 

より 詳細 に は 、 理 諭 的 枢 動 軸 A は 、2 次 軸 B と 一 致す る 。 
[0048] 

本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な 共振 器 1 00 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント 100 
0 に も 関す る 。 

(0049) 

本 発明 は 、 そ の よう な 計時 器 ム ー ブ メ ント 1000 を 含む 時 計 2000 に も 関す る 。 
符号 の 説明 】 
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【 要 約 】 (修正 有 ) 

【 課 題 】 の 外乱 や 、 衝 撃 の 影響 を 受け ず 、 生 産 容 
で 、 最 大 限 の 効率 の 、 フ レシ ブル ビ ピボット を 有する 
機械 式 時 計 用 調 速 機 を 提供 する 。 

【 解 決 手段 】 計時 器用 調 速 機構 3 0 0 は 、 固 定 構造 1 0 
15 20 1 に 対し て 枢 転 する 慣性 鯉 1 0 2 202 と 、 
] 次 振動 子 100j200 と 、 固 定 構造 101j201 
こ 対 し て 慣性 錯 102: 2 0 2 を 吊 持 する 可 擁 性 スト リ 
ッ プ 103; 203 と 、1 次 振動 子 100; 20 0 #5) 





















































期 さ せる た め の 機 械 的 手段 を 有 し 、 機 械 的 同期 手段 は 、 \ p 
TEMERETO2; 2020890838019 Ес. BENE 

部 は 、 通 常 の 条件 下 で 、 慣 性 錯 102: 202 が 、 反 
の 回 転 方 向 に 、 か つ 近 い 回 転 角度 で 、 枢 転 す る こと を 
能 に する と と も に 、 衝撃 が 生じ した 場合 に 、 そ れ ら の 慣 
争 が 同 し 回転 方 向 に 枢 転 する の を 防ぎ 、 ま た 、1 次 振 
动 子 100 ; 2 00см od ЭСА 
フリ クシ ョ ナル レス ト 肝 人 廷 機構 4 0 0 を 含む 発振 器 を 有 
する 。 
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こと を 特徴 と する 、 


E 鯉 (102j202) の うち の 一 方 は 、 ビ ピン (104) を 含み 、 前 記 ビ 

202) の うち の 他方 に 含ま れる スロ ッ ト (204) 

記 ス ロッ (204) は V 字 形 で あり 、 こ れ に より 、 通 

香 (102j202) は 、 反 対 の 回 転 方 に 、 か つ 同 し 回 

“ある 、 こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 

動 子 (100j:200) は 、 同 し 周波 数 お よび 平衡 調整 を 有 し 、 前 記 

が 生じ し た 場合 に の み 機 械 的 に 接触 する 、 こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 

МЕ (300). 

FUERA AER (400) a. ERROR MO (12153221 

CER«RI¿NAE. Жили (421) を 有する が ガ が ガン ※ ぶ 車 (420) RS 
る 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機構 (300)。 


シリ コン お よび ググ ま た は 二酸化 シリ 
221) は 、 前 記 が ガン 
221) と の 間 の 接触 力 を 最小 限 に 
















































































請求 項 1 に 記載 の 計時 器 
17 УЗ 状 の 部 分 を 月 する 少な く 
請求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機 


投影 に お いて 交差 する スト リッ プ 


内 に 月 する 少な く と も 1 つの 姿勢 不感 ビ ボ ポット を 含む こと を 特徴 と す 























记载 计时 器 

















MIRE (500). 









































































































































































































































































































































ВИ ЕС а оо Ех YY (108352038) Е. DRC EDRID@OVSG の Wit 
tr iC 型 ビ ボッ ト を 含み 、 前 記 関 節 連 結 部 に よっ て 交替 感度 を 排除 し て いる 、 こ と を 特 
徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 0] 

請求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機構 (300) を 少な く と も 1 つっ 備え る 、 計 時 器 ム ー ブ 
メン ト (500 
【 請 求 項 1 1] 

請求 項 1 0 に 記載 の 計時 器 ム ー ブ メ ント (500) を 少な く と も 1 っ 備え る 、 さ ら に ググ 
また は 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機構 (300) を 少な く と も 1 つっ 備え る 、 時 計 ( 
1000). 

【 発 明 の 詳細 な 説明 】 

【 技 術 分 野 】 

[0001] 

REP. БЕА СЖ =] Ел ES Торон EC THe~ENMETER 
の 1 从 振动 子 万 有 才 召 计时 器 用 润 速 机构 人 < BS ОСИ, TOBEBELINLT. В 
PE ЗЕ (ct # ЖФ =] 1 トリ ッ プ に よっ て 吊 持 され て いる 。 

[0002] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 か か る 調 速 機構 を 少な く と も 1 つ 備 える 計時 器 ム ー ブ メ ント に 関す 
る 。 

[0003] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 か か る ムー ブ メ ント を 少な く と も 1 つっ 備え る 、 さ ら に ノ プ ま た は 、 か 
か る 調 速 機構 を 少な く と も 1 つっ 備え る 、 時 計 に 関す る 、 

[0004] 

本 発明 は 、 機 械 式 時 計 用 の 調 速 機構 の 分 野 に 関す る 。 

【背景 技术 】 

[0005] 


計時 器用 の 発振 器 お よび 


構成 部 品 を 製作 する 技術 の 
する 特に スト リッ プ を 有 有 ます 
と で 、 エ ネル デ を 一 を 消費 す 
ト を 不要 と し て いる 。 
[0006] 
し か し な が ら 、 低 振幅 、 





振 
出 
る 
る 





動 子 の 技術 は 、 シ リコ ン ま た は 類似 の 特性 を 有する 材料 か ら 
改 に よっ て 苦し く 進 歩 し 、 これ に より 、 人 仮想 ビ ボ ポッ トド ト を 形成 
ー 体 連接 構造 また は 可 携 性 アリ ング の 出現 を 可能 と し た こ 
と と も に 摩耗 を 受け て 適切 な 注油 を 必要 と する 通常 の ビ ボ ッ 







































































る 感度 で あぁ 
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[0007] 


LENOBLEG#RO#R 


し て お り 、 
DANA 
り 、 
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ЖЕ 























fe) 
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sr 


この 脱 進 装置 は 、 








Еве. TADOTTA ALIE 
それ ら の 2 っ つの 部 品 は 、 共 通 の 関節 連結 部 に お 
アー ム を 介し て ヨ い に 関 節 連 結 さ れ て お り 、 











応力 伝達 、 特 
多く の パラ メ 








回転 に 関し て 一 般 的 に は 
の 改善 が 








寺 の 外乱 に 対す 
依然 と し て 必要 で ある 。 
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DEREBEETUI/AMERENL Dh) с А 
ル と 、 少 な く と も 1 っ の テン 輪 グ テン 
固 別 の 軸 で 回 転 す る 2 つの 部 品 か ら な 





at 
歯車 と 、 ア ン 


それ ぞ れ 


















































ゝ て 隣接 する 端 部 で 終端 する 2 っ の 伝 


端 部 で 
アン クル の 2 つの 部 品 は 、 同 
z2 (Б 22 (ix. 

















これ 














C XR 


度 で 反対 方 向 に 








Hux BO 


つの テン 輪 プ テン プ バ ネ を 含み 、 
и эссе мы 





alt 





EDM Ф 








[6] 転 し 、 

















ル の 各部 品 は 、 
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衝撃 を 接線 方 向 に 受け る 。 
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Яя 5538 # $3952 
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[0008] 


SWATCH GROUP RESEARCH AND DEVELOPME 








ル の 各部 品 は 
を 有する 。 


y WBS 567T»m«se/TL»ZsNoix 


BE な フォ オー 
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名 義 の 特許 文献 2 は 、 





AR 1 


第 
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at & 
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óS 








の 振動 子 機構 に つい て 開示 し て お り 、 こ の 振動 子 機 構 は 、 








ITAJ EP LOT LIE 
定 す る フレ %※ シ ブル ピ ビ ピボット 機構 が 装着 され て お り 、 
転 可能 に 枢 支 し て お り 、 











3 する 第 1 の 支持 体 を 備え 、 こ れ に 、 人 仮想 ピボット 和 軸 を 
その 仮想 ピボット 軸 に 関し て 回 転 


レシ ブル ビ ピボット 機構 は 、 仮 想 ビ ボッ ト 軸 に 関し て 





























7 


い に 頭 尾上 直列 に 取り 付け られ た 少な く と も 1 つの 前 側 RCC (リモ ー ト セン ター コン プラ 
イア ンス ) フレ ※ シ ブル ピボット と 少な く と も 1 つの 後 側 RCC フ レシ ブル ピボット と 
を 含み 、 前 側 RCC フ レ % シ ブル ピボット は 、 第 1 の 支持 体 と 中 間 回 転 支持 体 と の 間 に 、 
2 つの 直線 状 か つ 可 携 性 の 前 側 ス え ト リップ を 有 し 、 そ れ ら は 、 そ れ ら の クラ ンプ 点 の 間 で 
同じ 前 側 長 さ を 有 し 、 仮 想 ピ ボッ ト 軸 で 交差 する と と も に 仮想 ピボット 軸 に お いて 前 側 2 
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Е © йл Ө 52 оов Н ERADEMELTHEYO. Rtchkv h886 o5 &o613 (CHEN 
2 ЖЖЕНИЕ TOM Dr AR, Бос ЬЕ ЖК y кө» 
ら 同 じ し 前 側 距離 に ある 。 後 側 RCC フ レ ※% シ ブル ビ ピボット は 、 第 3 さき の アン カ お よび 第 4 の 
アン カ を 含む 中 間 回 転 支持 体 と 回 転 鍵 と の 間 に 、2 つ の 直線 状 か つ 可 擁 性 の 後 側 ス y 
プ を 有 有 し 、 そ れ ら は 、 そ れ ら の クラ ンプ 点 の 間 で 同じ 後 側 長 さ を 有 し 、 仮 想 ピ ボッ ト 軸 で 
交差 する と と も に 仮想 ビ ボ ッ ト 軸 に お いて 後 側 角度 を 規定 する 2 つの 後 側 直 線 方 向 を 規定 
LTBI. ВУ h $8 2 5 ix b X C ШИ 2 0 0 18 ARX 2» о cJ Ez E DE RU х. Y 
プ の 個々 の アン カ は 、 両 方 と も 仮想 ビ ボ ッ ト 軸 か ら 同 じ し 後 側 距離 に ある 。 こ の フレ シブ 
ルビ ボッ ト 機 構 は 、 平 面 杖 で あり 、 回 転 氏 お よび 回 転 鮭 に 支持 され る 任意 の 追加 の 慣性 鍵 

















































































































d 
こよ っ て 形成 され る アセ ン ブ リ の 慣性 中 心 は 、 仮 想 ピ ボッ ト 軸 上 また は その 直近 に ある 。 
度 で 表す 前 側 角度 は 、 側 長 さ お よび 前 側 距離 に 基づく < 不等式 に よっ て 規定 され 、 度 で 表 
す 後 側 角度 は 、 後 側 長 さ お よび 後 側 距離 に 基づく 同様 の 不等式 に よっ て 規定 され る 。 
[0009] 
特許 文献 3 は 、 計 時 器用 調 速 機構 に つい て 開示 し て お り 、 こ の 計時 器用 調 速 機構 は 、 プ 
レー ト と 、 少 な く と も 枢 転 動 で プレ ー ト に 対し て 動く よう に 取り 付け られ た ガン デ 車 セッ 
ト で あっ て 、 肝 進 還 に 関し て 枢 転 す る と と も に 駆動 トル ク を 受け る ガン 車 セッ ト と 、 第 
1 の 弾性 復帰 手段 に よっ て プレ ー ト に 連結 され た 第 1 の 剛性 構造 体 を 含む 少な く と も 第 1 
の 振動 子 と 、 を 備え る 。 第 1 の 剛性 構造 体 は 、 少 な く と も 1 つの 慣性 アー ム を 支持 し て お 
、 第 1 の 慣性 アー ム は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 慣性 アー ム と が ガン デ 車 セッ ト の 両方 に 
含ま れる 帯 磁 路 お よび グズ グ ま た は 帯電 路 を 介し て ガン ※ ぶ 車 セ ッ ト と 協 働 し て 、 ガ ン ※ ぶ 車 セ ッ 
ト と 第 1 の 振動 子 と の 間 の 同期 装置 を 形成 する よう に 構成 され て いる 。 こ の 同期 装置 は 、 
不測 の トル ク 増 加 が 生 し た と き に 同期 を 失う こと が な いよ うに 、 機 械 的 な 脱 同 期 防止 機構 
に よっ て 保護 され て お り 、 脱 同期 防止 機構 は 、 ガ ンダ 車 セッ ト に 支持 され た 機械 的 な 脱 進 
機 ス トッ パ と 、 第 1 の 慣性 アー ム に 支持 され た 少な く と も 1 つの 機械 的 な 慣性 アー ム ス ト 
ッ パ と を 含み 、 こ れ ら が 共同 で 、 不 測 の トル ク 増 加 が 生 し た 場合 に 停止 状態 に 維持 する よ 
うに 構成 され て いる 
[0010] 
MEYERSG#OWTMMR AI. ж ои свт сви. COB je FD) TI 
固定 支持 体 と 、 少 な く と も 1 つの 回 転 部 材 と 、 回 転 部 材 に 対し て 径 方 向 に 配置 され た バ 
と 、 を 備え 、 バ ネ は 、 一 端 で 支持 体 に 、 他 端 で 回 転 部 材 に 、 固 定 さ れ て いる 。 バ バネ は 、 
れ ら の 有効 な 振幅 の 限界 内 で の 、 そ れ ら と 回 転 部 材 と の 様々 な 接触 京 に お いて 、 そ れ ら 
回 転 部 材 の 回 転 二 上 に 中 心 が あ る 円 弧 を 描く よう に 構成 され て いる 。 そ れ ら の バ 
は 角柱 形状 を 朋 し 、 そ の 長 さ は 、 B3 EZ (80 1. 5 倍 に 等 し い 。 ORB la. ВОС 
O° に 配置 され た 2 つの バネ 要素 に よっ て 、 ま た は 与 い に 120′ に 配置 され た 3 つの 
ネ 有 要素 に よっ て 、 支 持 体 に 回 定 さ れ て いる 。 互い に 横並び で 配置 され て 、 反 対 方 向 に 振 
lg 転 部 材 を 、 共 通 の 支持 体 で 支持 する こと が で きる 。 それ ら の 回 転 部 材 は 、 
gp 合 する こと で 振動 方 向 を 規定 する 部 材 を 含む こと が で きる 。 それら の 回 転 部 材 は 、 共 通 
駆動 する こと が で きる 。 人 反対 方 向 に 振動 する 2 つっ つの 同軸 の 回 転 部 材 を 、 
通 の 支持 体 で 支持 する こと が で きる 。 
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【特许 文献 】 

[0011] 

【 特 許 文献 1】 仏 国 特許 出願 公開 第 29 28015 号 明細 書 
【 特 許 文献 2】 欧州 特許 出願 公開 第 3206089 号 明細 書 
【特许 文献 3 】 欧州 特許 出願 公開 第 3128380 号 明細 書 




























































































【 特 許 文献 4】 公国 特許 発明 第 1574359 号 
【 発 明 の 概要 】 

【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0012] 

本 発明 は 、 機 械 式 時 計 用 の 、 

案 し 、 こ の 調 速 機 は 、 ぎの その よう な 外乱 の 





産 が 容易 で あり 、 





【 課 題 を 解決 する た め の 手 段 】 
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フレ % シ ブル ピボット を 有する 調 速 


を 受け ず 、 
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機 を 製作 する こと を 提 
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受け ず 、 



























































































































































































































































































































































































































































































































































[0013] 

この 目的 の た め 、 本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 計時 器用 調 速 機構 に 関す る も の で ある 。 
[0014] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 か か る 調 速 機構 を 少な く と も 1 つ 備 える 計時 器 ム ー ブ メ ント に 関す 
る 。 

[0015] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 か か る ムー ブ メ ント を 少な く と も 1 つっ 備え る 、 さ ら に グ プ ま た は 、 か 
か る 調 速 機構 を 少な く と も 1]1 つ 備え る 、 時 計 に 関す る 。 

[0016] 

本 発明 の その 他 の 特徴 お よび 効果 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し て 、 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読 
する こと で 、 明 ら か に な る で あろ う 。 

【 図 面 の 簡単 な 説明 】 

[0017] 

【 図 1】 図 1 は 、 本 発明 に よる 、2 つ の 振動 子 を 有する 調 速 機構 の 概略 平面 図 を 示 し て お 
2 う 、 そ れ ぞ れ の 振動 子 は 、 可 擁 性 スト リッ プ に よっ て 措 持 され た 慣性 鑑 を 含み 、 それ ら の 
氏 は 共同 で 、 そ れ ぞ れ の 振動 子 の 第 1 の レス ト 角 度 位置 に お いて 、 遊 び を 有する 関節 連結 
部 を 規定 し て いる 。 

【 図 2】 図 2 は 、 揺 動 中 間 位 置 に ある 同じ し 機構 を 、 図 1 と 同様 に 示し て いる 。 

【 図 3】 図 3 は 、 そ れ ら の 振動 子 の 1 っ つ に 脱 進 機 を 有する 同様 の 機構 を 、 図 1 と 同様 に 示 
し て いる 。 

【 図 4 】 図 4 は 、 両 方 の 振動 子 に 脱 進 機 を 有する 同様 の 機構 を 、 そ れ ぞ れ の 振動 子 の 第 1 
の レス ト 角 度 位 置 で 、 図 1 と 同様 に 示し て いる 。 

【 図 5】 図 5 は 、 揺 動 中 間 位 置 に ある 同じ し 機構 を 、 図 4 と 同様 に 示し て いる 。 

【 図 6】 図 6 は 、 逆 V 字 形 ビ ピボット の 形態 の 可 携 性 べ ペア リン グ の 概略 平面 図 を 示し て いる 
【 図 7】 図 7 は 、 投 影 に お いて 交差 する スト リッ プ を 有する ビ ボ ッ ト の 形態 の 可 携 性 ベア 
リン グ の 概略 平面 図 を 示し て いる 。 

【 図 8】 図 8 は 、Wi tt rick 形 ピボット の 形態 の 可 毛 性 ベ ミア リン グ の 概略 平面 図 を 
示し て いる 。 

【 図 9】 図 9 は 、 直 接 二 重 接線 衝撃 式 の 分 離 型 脱 進 機 を 有する 同様 の 機構 を 、 図 1 と 同様 
に 示し て いる 。 

【 図 10】 図 10 は 、 そ の よう な 調 速 機構 を 備え る 計時 器 ム ー ブ メ ント を 含む 時 計 を 示 
ブロ ッ ク 図 で ある 。 

【 発 明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0018] 

本 発明 は 、 複 数 の 1 次 振動 子 100、200 を 有する 計時 器用 調 速 機構 300 に 関す る 
この 調 速 機構 30 0 は 、 関 節 連 結 さ れ た 振動 子 を 有する 機構 で ある 。 

[0019] 

トド 発明 は 、 通 常 、 ぎの 外乱 に 対し て 非常 に 敏感 な 、 特 に 回 転 の 角 加 速度 に 対し て 特 
СЯ НЕ. ИЕН の ショ ー ト スト ロー ク の フレ ※% シ ブル ピボット 上 の 
振動 子 に 適用 する こと が で きる が 、 た だ し 、 こ れ に 限定 され な い 。 
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示し て いる が 、 当 業者 で あれ ば 、 





難し く は な いで あろ う 。 
[0021] 


これ ら の 1 次 振動 子 1 0 0 、 
転 可能 な 少な く と も 1 DOR 
102. 2024, &2 oc 








Eh F 1 0 0 、 














200522 
本 発明 の 特徴 を より 多数 の 振動 子 


2 D 0 の それ ぞ れ は 、 
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本 発明 に よれ ば 、 こ の 調 
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固定 構造 10 1、201 に 対し て 枢 
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この 関節 連結 部 は 、 通 常 
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き 部 は 、 衝 撃 が 生 し た 場合 に 、 














の を 防ぐ よう に 構成 され て いる 。 


[0024] 


ある 特定 の 実施 形態 で は 、 


[0025] 


より 具体 的 に は 、 非 限定 的 に 
似 の も の と 、 適 切な 形状 の 溝 と の 協 働 に よっ て 得 ら れ 、 よ 
0 2、202 の うち の 一 方 に ビン 1 0 4 を 含み 、 
うち の 他方 に 含ま れる ス 
4 は V 字 形 で あり 、 こ れ 
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速 機構 300 は 、 少 な く と も 2 つの この よう な 1 次 振動 子 10 








+ fe 1 0 2 








これ ら の 機械 的 同期 手段 は 、2 つ の 
202 の 間 の 関節 連結 部 を 含 



































202 が 、 反 対 の 回 転 方 向 





うに 構成 され て いる 。 この 関節 








この 関節 連結 部 は 、 





の 回 転 方 に 、 か つ 同 し 
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従っ て 、 図 1 お よび 2 
] で 示す 第 1 の 振動 子 1 
ТТ 04 に よっ て 、 同 期 き 1 








0 2 の 第 2 の アー ム の 
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する こと は な い 。 
[0028] 


転 す る 傾向 が あり 、 そ の よ 


第 1 ФЕ? 
うに な る こと を 、 
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レシ ブル ビ ピボット 上 に 単 

















4 と の 問 に 空間 が ある 。 
0 2 の 第 2 の 仮想 ビ ピボット の 
сос. $ 1 OÍR 
+ る こと が 可能 に な る と と も 


100£% 2083 
83 gp 1846 


いく ら か 


これ が 、 
ッ ト 204 内 で 遊び に よっ て ス 
より 、 通 常 の 条件 下 で 、 
直 で 枢 転 する こと が 可能 で ある 。 
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子 の 少な く と も 一 方 が 協 働 す る 脱 廷 機 の 適切 な 動作 を 確保 する 。 
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振動 子 の 揺 動 は 、 様 々 な プア 


xk CHF 























f す る こと が で きる 。 
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02 が 同じ 回 転 方 向 に 枢 転 する 





の 遊び を 有する 。 


この 関節 連結 部 は 、 ビ ピン また は 類 
б BWI., 2201881 
2>ФфФ@а@їїй102‚,‚ 2020 
ライ ド す る 。 こ の スロ ッ ト 2 0 
#102, 2024, RH 






































その 第 1 の 仮想 ビ ボ ッ ト 軸 を D 
1 0 2 の 第 1 の アー ム に 取り 付け られ た ピン 
MT 2 0008 20152 
ッ ト 204 内 で スラ イド する 。 ЖЕЛАЯ, 
ッ ト 204 は 、 そ の 開口 205 に 
D 2 から 離 導 する に つれ て 応 が る 
0 0 と 第 2 の 振動 子 200 は 、 反 対 
mo) fF 0 ЮАН Н) А) ERAST 
ッ ト 204 と の 相互 の 接触 を 防い で いる 。 



























































トロ ー ク の フ 
































100, 2000546015 

















と を 含む 発振 器 を 有する 構成 を 示し て いる 。 BH BI RB Rit. ВЕНЖО See YY 
ッ ト の 実施 例 で は 、 他 の すべ て の 1 次 振動 子 100、200 の 揺 動 を 維持 する よう に 
構成 され て お り 、 こ の 例 で は 、 第 1 の 振動 子 100 は 脱 進 機 400 と 協 働 し 、 第 2 の 振動 
子 200 の 揺 動 は 、 第 1 の 振動 子 に よっ て 維持 され る 。 

[0030] 

























































































a 

































































より 上 只 体 的 に は 、 こ の 発振 器 は 、 名 義 の 欧州 特許 出 
願 第 1 6200152 号 お よび それ を 基礎 と する 国際 出願 PCT ノ プン EP2017 グ 069 
037、PCT グ EP2017 グ 069038、PCT グ ンプ EP2017 グ 069039、 
PCT/EP2017/069040. PCT/EP 20174069041. РСТ 
EP2017/069043. PCT/EP2017/078497. PCTYEP 20 
17 グ 080121 に 記載 され て いる よう な 拡張 され た アン クル 4 0O 1 を 含む 。 





[0031] 
図 3 の 場合 に は 第 1 の 振動 子 100 で あぁ ある 、 脱 進 機構 4 00 が 協 働 する よう に 構成 され 
て いる 1 次 振動 子 100、200 に 含ま れる アー ム 110 は 、 拡 張 さ れ た アン クル 401 
と 協 働 する よう に 構成 され て いる 。 

[0032] 

振動 子 の 揺 動 を 維持 する 第 2 の 手段 は 、 第 1 の 振動 子 1 00 と 第 2 の 振動 子 20 0 に 交 
互 に 作用 する フリ クシ ョ ナル レス ト 脱 進 機 を 用 いる こと で ある 。 

[0033] 





































































































従っ て 、 本 発明 に よれ ば 、 図 4 お よび 5 に 示す よう に 、 調 速 機構 30 0 は 、 そ れ ら の 2 
2521597100, 20002208102, 2025 55756121, 2 
21 に お いて 2 つの 1 次 振動 子 100、200 と 交互 に 協 働 する よう に 構成 され た フリ ク 
ショ ナル レス ト 脱 進 機構 4 00 を 含む 発振 器 を 有する 。 

[0034] 

この 実施 例 に は 多く の 利点 が ある 。 

[0035] 

実際 に 、 エ ネル ダー は 2 つの 振動 子 に 均等 に 分 配 さ れる 。 2 つの 1 次 振動 子 1 0 0 、 
0 0 が 同 し 周波 数 お よび 平衡 調整 を 有する 場合 に は 、 関 節 連 結 部 は 、 衝 撃 が 生 し た 場合 に 
の み 機 械 的 に 接触 し 、 す な わ ち 、 外 乱 が 生じ し た 場合 を 除い て 、 ビ ピン 104 と スロ ッ ト 20 
4 は 互 い に 接 触 す る こと は な い 。 こ れ に より 、 ピ ン 104 と スロ ッ ト 204 と の 摩擦 に 起 
因 す る 動作 の 中 断 を 最小 限 に 抑え る こと が 可能 と な る 。 

[0036] 

好ま し く は 、 爪 石 121、2 2 1 の 幾何 学 的 形状 は 、 両 方 の 振動 子 に つい て 同じ し で ぁ り 
、 こ れ に より 、 歴 擦 経路 を 最適 化す る こと が 可能 と な る 。 両方 の 爪 石 が 同じ 可動 要素 上 に 
ある 従来 の フリ クシ ョ ナル レス ト 脱 進 機 と 比較 し て 、 本 発 朋 に よる 、 可 動 要 素 ご と に 1 っ 
の 爪 石 を 有する 構成 に よこ れ ば 、GCraham デ ッ ド ビー ト 脱 進 機 で 知ら れ て いる 湾曲 し た 
爪 石 の 使用 を 余儀 な くさ れる こと な < く 、 同 じ 効 率 を 有する 爪 石 形状 を 選択 する こと が 可能 
と な る 。 図 4 お よび 5 は 、 直 線 状 の 爪 石 121、221 と 協 働 す る よう に 構成 され た 、 営 
dot 2 1 を 有する ガン 笛 車 4 20 を 用 いた 、 好 まし い 実 施 例 を 示し て いる 。 この 構成 は 
、 依 然 と し て 経済 的 で ある ルビ ー で 爪 石 を 作製 する こと が で きる こと を 意味 し て お り 、 ル 
ビー の 爪 石 を シリ コン また は 類似 の ガン を 車 4 20 と 組み 合わ せる こと で 、 営 曲 し た 爪 石 
を シリ コン で 作製 し な けれ ば な ら な い 場 合 の シリ コン プシ リコ ン の 組み 合わ せ の 高い ぃ 接触 
力 を 回 避 す る こと が 可能 で ある 。 実際 に 、 シ リコ ン の ガン ダ 車 4 2 0 の 実施 形態 は Б2 
限 の リセ ス と 最小 限 の 厚 さ に よっ て さら な る 改善 が 可能 で あり 、 そ の 慣性 が 最小 限 に 抑え 
られ る の で 、 依 然 と し て 非常 に 効果 的 で ある 。 爪 石 は 、 歯 車 よ り も 厚 く 、 従 来 の 方 法 を 
いて ルビ ー で 作製 する の に 完全 に 適し て いる 。 

[0037] 

従っ て 、 よ り 員 体 的 に は 、 フ リク シ 
また は 二酸化 シリ コン で 作製 され た が 
**42005421€/15121. 
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ナル レス ト 脱 進 機構 4 0 0 は 、 シ リコ ン お よび グ ど 
-$E420%BL. M6 121.22 ll. Жу 
21 と の 問 の 接触 力 を 最小 限 に 抑え る た め に 、 ル 
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ビー で 作製 され て いる 。 
[0038] 
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ッ チ ド CABE) AER 4 0 0 e ets 
の 調 速 機構 3 0 0 は 、 














いる こと に ある 。 
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と と も に 反対 方 向 に 枢 
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20 2 は 、 



































連結 部 6 0 0 を 月 する 。 






























































れる が ンダ 車 4 20 する 歯 4 2 1 と 協 働 する よう に 構成 され た 月 
含み 、 こ れ に より 、 発 振 の 1 振動 ご こと に 、 が ガ が ンジ ※ ぶ 上 
に 対し て 直接 的 な 衝撃 を 生 し させ る 。 こ の 運動 連結 部 6 00i. MI 
婦 102、202 の 間 に 遊 び を 有する 関節 連結 部 を 含む 。 
[0039] 

この 機構 は 、 コ ー ア クシ ャ ル (同軸 ) 脱 進 機 に 
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この 例 で は 、 











接 的 な 衝撃 を 、 第 2 の 
[0040] 




















RS ORME OBEN 


















































Ба сах јх Thb. 


より 具体 釣 に は 、 図 909 で 示す 実施 例 で は 、 調 速 機構 30 0 








し 、 こ れ は 、 一 方 で 、 ガ ン ※ ぶ 車 42 0 を 停止 させ る た め に 、'! 














ー ム 7 0 1 を 介し て 協 働 する と と も に 、 他 方 で 、 


まれ る ピン 207 と 、 フ ォ ー ク 

















定位 置 を 3 する この 























ФЕИ 


Bs HMI Л RO ИЕ 00 
2201 Rize 
る よう に 構成 され た 2 つの 
これ ら の 2 っ つっ の 慣性 錯 10 2、 


こ 含 まれ る 
202 の 間 に 、 
脱 進 機構 4 0 0 に 含ま 
221% 
2 21» ] >2 
2 っ の 慣性 





ル か ら の 直 
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られ て 、 こ れ に より が ガン ざ ※ ぶ 車 の 回 転 を 許す 。 


[0041] 





この 第 3 の 手段 に よれ ば 、 脱 進 機 構 4 0 0 は 、 


分 離 型 ) 脱 進 機 で ある 。 
[0042] 


実際 に 、 こ れ は 、 振 動 子 が 、 
あり 、 こ の こと は 、 精 密 計 時 の 観点 か ら 望 まし い 。 


[0043] 








これ は 、 発 振 の 1 振動 ご こと に 1 つの 衝撃 を 生 し させ る の で 、 
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その 発振 の 一 部 の 





7 03 を 介し て 協 働 する よう 
トッ パ は 、 ア ンク ルレ バー に 類似 し て お り 、 第 1 の ア 
介し て が ガン ご ざ ※ 車 を 停止 させ る た め の ロ ロック 機能 の み を 担う も の で ある 。 


転 に よっ て 、 ビ ピン 207 が フォ ー ク 703 か ら 解 放さ れる と 、 


問 に お いて 自 




















lolo, Ф107 
20 2 の 1 つ に 含 
こ 構 成 さ れ て いる 。 
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これ は 、 衝 撃 が 、 必 ず し も アン 























る の で 、 直 接 衝 撃 式 の も の で ある 。 
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な お 、 こ の 直接 二 重 衝 





撃 は 、2 つ の 


撃 と は 対照 的 に ) Ei 
中 心 と が ンジ ぶ 車 の 中 心 と を 結ぶ 線上 に お いて 概ね 4 
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で ある こと は 明らか で ある 。 従っ て 、 常 に 同じ 方 向 に 












































CR FE D 25 5B D— FB # 
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]9 の 一 点 人 鎖線 AA、B、C、D は 、 効 果 的 な 相対 配置 を 示 
リン グ の 仮想 ピボット を 結ぶ 直線 A は 、 











ら 2 等 分 する 方 向 B に 対 
発生 する 。 そ れ ら の ビ ボ ッ 





、 こ の 直線 B の 近く で 
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смс, 208 


これ ら の 2 つの ピオ ル 


9) 12 AU à 
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スト ッ パ 7 0 0 は 枢 転 させ 


直接 二 重 接 線 衝 撃 を 用 いる デ タ ッ チ ド (<( 


由 で ある の で 、 分 離 型 で 


E さ せる 接触 


し る の で 、 接 


API BETS eh 


果す る こと に よっ て の み コ 可能 
e d STU Xs 
t 方 の 


D 


Poo e 


ENT 
Ly か 
т 撃 は 
スト ッ パ 7 0 0 の 軸 と 共に 
ピン 207 と フォ 


[0048] 


フレ ※% シ ブル ピボット に 関し て 、 様 々 な 構成 を 用 








































































































) ゝ る こと が で きる 。 
















































































[0049] 

06 =. &RÉUcoo BUR KU 71083. 2059Ж. MVS 状 を 有する 少な く と も 1 
つの ピボット を 含む 場合 を 示し て お り 、 こ の 構成 は 、 時 計 の 姿勢 の 影響 を 受け な いこ と が 
知ら れ て いる 、。 

[0050] 

図 7 は 、 複 数 の 可 擁 性 スト リッ プ 103、203 が 、 投 影 に お いて 交差 する スト リッ プ 
を 2 つの 平行 な 平面 内 に 有する 少な く と も 1 つの ビ ピボット を 含む 場合 を 示し て お り 、 こ の 
構成 も 同 し く 、 特定 の 角度 お よび 交点 条件 で は 、 時 計 の 変 勢 の 影響 を 受け な いこ と が 知ら 
れ て いる 。 

[0051] 

1815. Жо RU y 71 083, 20%, FORTOZL $80 2 80 E СО 

















る こと が 知ら れ て いる V ヨ 
































の Wi ttrick 型 ピボット を 少な く と も 1 つっ 
























































いた 同期 ヨ 








ББС Котс. COLLAR 











) ゝ る こと も で きる 。 












































この 実施 例 は 、 特 





調 速 機構 う 300 を 少な く と も 1 つ 備 える 


含む 場合 を 
度 は 関節 連 
こ 作 製 す る 























明 は 、 さ ら に 、 か か る ムー ブ メ ント 500 を 少な く と も 1 っ 備え る 、 さ ら に グ ま た 










































































示し て いる 。 し か し な が ら 、 関 節 連 結 を 
結 に より 排除 され る の で 、 こ の 構成 を 
の が 簡単 で ある 。 

[0052] 

本 発明 は 、 さ ら に 、 か か る 計時 器 
ブ メ ント 50 0 に 関す る 。 

【 0 53] 

本 5% 
は 、 か か る 

【 符 号 の 説明 】 

[0054] 

100 1 次 振動 子 

101 固定 構造 

102 BYE 

103 = Мх КОЈУ 

104 (E EED) ビン 

LL (1 次 振動 子 の ) アー ム 

2 1 Mao 

200 1 次 振動 子 

2 0 1 固定 構造 

202 й 

208 HM REAR YY j 

204 CTS E SE 0) wh 

2 0 5 CTS E SE O Y ho) HO 
221 Mo 

300 RÉ 

400 脱 進 機構 

4 0 1 アン クリ 

420 ух: 

421 (FIXED) tm 

500 計時 器 ム ー ブ メ ント 

6 0 0 運動 連結 部 

700 双 安 定 又 下 了 全 

701 ( 双 安 定 ユ スト ッ パ の ) 第 1 の ア 
703 (MRERKYNO) フォ ー ク 
1 0 0 0 S at 
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計時 器用 調 速 機構 300 を 少な く と も 1 つ 備 える 、 時 計 1000 に 関す る 。 


OUCUOUr 


LD + 
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を 結ぶ 直線 
の 問 を が ガン ※ ぶ 車 の 中 心から 2 等 分 する 直線 











定 ス トッ パ の 軸 を 結ぶ 直線 





ッ パ の 軸 を 結ぶ 直線 
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(54) 【 発 明 の 名 称 ]】 RCC ビ ボッ ト を 備え た 細長 材 共振 器 の た め の 作 撃 に 対す る 保護 





【 要 約 】 (修正 有 ) 
【 課 題 】 RCC た わ み ビ ボ ッ ト を 備え た 細長 材 共 振 器 を 
提供 する 。 
【 解 決 手段 】 構 造 1 及び 軸 D の まわ り を 振動 する 慣性 要 
素 2 を 備え る 計時 器用 共振 器機 構 1 0 0 で あっ て 、 慣 性 
素 2 に は 、 弾 性 共振 器 細 長 材 3 で RCC た わ み ピ ボ ポッ 
2 0 0 が える 戻し 力 が 考え られ 、 各 細長 材 3 は 、 構 
1 と 慣性 要素 2 に 固定 され 、 実 質 的 に 軸 D に 垂直 な 平 
面 内 に て 変形 可能 で 、 直 線 状 で あり 、 己 い に 平 行 な 平 目 
内 又は 一 致す る 平面 内 に て 延 在 し 、 軸 D に 牌 直 な 平面 上 
へ の 射影 に お いて 、 細 長 材 3 の 方 向 の 交差 点 が 軸 D を 定 
め 、 細 長 材 3③ は 、 衝 撃 対 策 要 素 1 О が 備え る 高 賠 
1 3 に 対す る 慣性 要素 2 の 側 に 固定 され 、 高 剛性 要素 
3 に は 細長 材 3) が 固定 され 、 高 剛性 要素 ld, 
素 2 を 懸 連 し 続け る よう に 構成 し て いる 衝撃 対策 用 フ 
レシ ブル 要素 1 1 と 一 体 化 さ れ 、 衝撃 対 二 要素 1 0 は 
、 た わ み ピボット 2 0 0 の 細長 材 3 を 衝撃 に 対し て 保護 
する 。 
【 選 択 区 
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[9 ê X DÛ 
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mue ЛУ EUR DDE 


で あっ て x 


前 記 少 な く と も 1 っ の 慣性 


























に 振動 する よう に 構成 し て お り 





前 記 少 な く と も 1 っ の 慣性 


DR 


前 記 少 な く と も 1 っ の 慣性 
な く と も 1 つの RCC た わ み 


571. 


























各 弹性 共振 器 组 长 材 (3 ) は 
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к (2) を 月 する 計時 
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2 0 0, 


Жалына us 








転 軸 CD) に 
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の まわ り の 回 転 運 動 を する よう 


前 記 回 転 軸 (D) 上 に 整列 し て お 














性 共振 器 租 长 材 (3) を 有する 少 
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定 さ れ て お り 、 第 2 の 端 に て 前 a と も 1 2 DÊ 
定 さ れ て お り 、 
各 纏 性 共振 器 細長 材 (3) li. Als 
的 に 前 記 回 転 軸 (D) に 垂直 な 前 記 平 面 内 に て 変 
前 记 弹 性 共振 器 和 长 材 ( 3) は 、 直 線 状 で あり 、 
NATFTERKLTEELTEN, 
前 記 回 転 還 (D) CHEK FE 
在 し て ぃ いる 方 向 (D1、D2) どう し の 交差 点 を 前 記 
前 記 共 振 器 機構 ( 0) 4, 
Ri 
前 記 高 剛性 要素 (13 うに は 、 前 記 弾 性 共 
前 記 高 剛性 要素 (13) に は 、 内 面 (15) AR 
0, 





CHA (15) に は 、 前 記 チ ャ ン バ ー(16) 内 に て 
フレ %※% シ ブル 細長 材 (1 1 ) が 

この 衝撃 対策 有 
は 前 記 慣 性 要 
染 し 続け て 、 前 
の 
E 




















これ に よっ て 、 前 記 人 慣性 要素 








у 20 









































(2) が 備え る 























前 記 回 転 還 (D) に 対す る 
運動 の いずれ も 可能 に する よう 


LE 

















回 転 を も 防ぎ 、 















































前 記 人 衝撃 対策 要素 (10) は 、 前 
弾性 共振 器 細長 材 (3) を 衝撃 
共振 器 机 楼 ( 10 0) 

【 請 求 項 2] 

















へ の 射影 に お いて 、 前 語 




































































回 性 要素 (13) Hd SE 





固定 され て お りう り 、 

日 フレ シブ ル 細 長 材 (1 1 ) は 、 
アー バー (22) を 担持 
3) DHL) 
A 5) DÊ Ф 
に 構成 し て お り 、 
(2) mf 











記 た わ み ビ ボ 











反 器 组 长 村 《3 ) の 前 


BACLT SF 


、 少 な く 


記 慣 性 要素 (2 
て いる 内 側 











CD) が 通り 、 
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L X 77 JL 8 











Жж (18) は 、 


共振 器 组 长 材 (8) よ り も 、 © 
ЕМ (11) より 

















SORIA 1 |5 ( 


【 請 求 項 3】 





















































載 の 共振 器機 構 ( 



































フレ ※% シ ブル 細 


すし て 保護 する 


pA 









































フレ ベタ シブ ル 細 





. A sc e EX 
少な く と も 1 


ЕМ C1 1) は 、 


長 材 て 」 1) は 、 

















3 1) МУХ ВУХА 

(1) に 直接 又は 間接 的 に 回 

Е (2) に 直接 又は 間接 的 に 回 

直 な 平面 内 に て 延 在 し て お り 、 実 
能 で あり 、 

平行 で あぁ る 平 ! は 一 致し て 

5 弾性 共振 器 細長 材 (3 う が 延 


打撃 対策 要素 (10) ей 


让 第 2 の 端 が 回 定 さ れ 





ャ ン バ ー (16) が あぁ 
と も 1 つの 衝撃 対策 用 
FRPRLCOSX 


ング (14) ER 
こ て 、 前 記 内 側 リ ング (14) 












































WV ob DEE 2 ON TR 


前 記 た わ み ビ ピ ボ ッ 
素 (10) が 備え る 各 衝 3 
0 0 倍 剛 性 が 高い 















































Е №) < 8050 00 CD) の まわ り の 











th CD) に 垂直 な 平面 内 の 近 軸 
し た と き に 前 記 高 剛性 Е ( 1 
301) の 前 記 





OD Ву 50 58 PE 
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= Б} Alscll eH CD) ®Ж%% 0 Ж 
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請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 
請求 項 5 】 

前 記 衝撃 対策 要素 (10) に は 、 前 記 回 転 軸 
族 数 の 同一 の 前 記 衝 撃 対策 用 フレ % シ ブル 細長 























(DI の まわ り に て 規則 的 に 分 市 し て いる 
mM (11) が ある 










































































































































































































































































请 求 项 ] に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 

【 請 求 項 6 】 

前 記 衝撃 対策 要素 (10) は 、 弾 性 内 側 リ ング (14) を 有 し て お り 、 こ の 弾性 内 側 リ 
ング (14) に は 、 前 記 衝 撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 (11) が その 内 側 に て 固定 され 
て お り 、 

前 記 人 衝撃 対策 用 フレ ※ シ ブル 細長 材 (1 1) は 、 前 記 高 剛性 要素 (13) に その 外側 か 
ら 固 定 さ れ て お り 、 

前 記 高 剛性 要素 (13) は 、 実 質 的 に 環状 で あり 、 前 記 高 剛性 要素 (13) Ic. 08058 
性 内 側 リ ング (14) が 懸 染 され て お りう り 、 

前 記 弾 性 内 側 リ ング (1 4 うに は 、 前 記 慣 性 要素 (2) の アー バー (22) の 保持 と 同 
心 釣 クラ ンプ の た め の 複 数 の 内 側 肩 部 (12 う が あ る 
请 求 项 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 




















【 請 求 項 7 】 
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3^ 

















Eー ド に お ける 前 記 人 衝撃 対策 要素 (10) の 回 転 共 鳴 周波 数 は 、1000H 





























LOAM (100). 
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gr 

dt 
CO fi re 








RE ILE 

【 請 求 項 8 ] 

前 記 慣 性 要素 (2) の 振動 周波 数 は 、5 ン 100HzZ で ある 
請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (1 00). 


【 請 求 項 9 】 
前 記 少 な く と も ] ФЕН (2) に は 、 互 い に 対向 する よう に マウ ント され た 1 対 
の 同一 の 前 記 RCC た わ み ピボット (201,301) が 与え る 戻し 力 が 与え られ 、 
前 記 弾 性 共振 器 細長 材 (3) は すべ て 、 そ の 第 2 の 端 に て 、 単 一 の 共通 の 衝撃 対策 要素 
(10) に 固定 され る 
請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (1 0 0 ) 。 
【 



















































































































































































































































































請求 項 1 0] 

前 記 慣 性 要素 (2) の 重心 は 、 前 記 RCC た わ み ビ ピボット (200,201, 801) 
の 回 転 軸 ど うし が 離れ て いる と き に は 、 そ れ ら の 回 畔 軸 か ら 等 距離 に あり 、 

回 転 軸 ど うし が 同軸 で ある と き に は 、 そ の 回 画 軸 と 整列 し て いる 
請求 需 9 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 

【 请求 项 1 1] 

前 記 対 の 前 記 RCC た わ み ピボット C200, 201 801) は 、 前 記 慣 性 要素 (2 
) の 両側 に て 、 平行 な 平面 内 に 配置 され て いる 
請求 項 9 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 

【 請 求 項 1 2] 

Aso OAVeCRCCkKHAR KY N (200. 201.301) Е. 20015 (1) の 
2 っ の 固定 要素 の 両側 に 配置 され て お りり 、 こ れ ら の 固定 要素 の 間 を 前 記 慣 性 要素 (2) が 
動く こと が で きる 
請求 項 1 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 

【 請 求 項 1 3】 

少な く と も 1 つの 前 記 衝 撃 対策 用 フレ % シ ブル 細長 材 (1 1) は 、 前 記 慣 性 要素 (2) 
を 保持 し 弾性 的 に ンプ する よう に 構成 し て いる 
请 求 项 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100) 。 

































































前 記 衝 撃 対 策 妥 素 (10) に は 、 飛 数 の 衝撃 対策 用 フレ ※ シ ブル 細長 材 (1 1) が あり 
























































人 衝撃 対策 用 フレ ※ シ ブル 細長 材 (1 1) (GB. МЕЖ (2) を 保持 し 弾性 的 に 








kl 














ンプ する よう に 構成 し て いる 

















請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (1 0 0) 。 





【 請 求 項 1 5】 











前 記 共 振 器 機構 (1 00) に は 、 少 な く と も 1 っ の 下 側 の 軸 方 向 の 止め 及び 又は 少な 


く と も 1 っ つの 上 側 の 軸 方 向 の 止め を 有する 軸 方 向 の 止め 手 役 が あり 、 
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前 記 軸 方 向 の 止め 手段 は 、 少 な く と も 1 つの 前 記 慣 性 要素 (2) と 当 接 する よう に 係 合 
する よう に 構成 し て お り 、 
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80 50 (9 %% CD) の 方 向 の 軸 方 向 の 衝撃 か ら 前 記 共 振 器 機構 (1 0 0) 




















請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100)。 











“ЕМЛЕ (100) に は 、 い くつ か の 平行 な 高 さ レベ ル に わた っ て 延 在 し て いる 
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機構 (100) に は 、2 つ の 隣 拉 し た 前 記 高 さ レ ベル に ある 前 記 尼 性 





素 (2) が あり 、 
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in 25 
2) の 問 に 配置 され た 少な く と も 1] つの 中 問 的 な 軸 方 向 の 止め が ある 
Е こ 記 載 の 共振 器機 構 (100) 。 


























請求 項 1 9 】 























記載 の 共振 器機 構 (100) を 有 し て お り 、 
機構 (3 00) と 連係 する よう に 構成 し て いる 











に 記載 の 発振 器 (4 00) を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 ムー ブ メ ント ( 


請求 項 1 に 記載 の 共振 器機 構 (100) を 少な く と も 1 つ 有 する 計時 器用 ムー ブ メ ント 


ЕЗІН ходе (500) を 少な く と も 1 つっ 、 










































































請 

zz 

请 

RNA / に 記載 の 発振 器 (400) を 少な く と も 1 つっ 、 

X il RKA l に 記載 の 共振 器機 構 (100) を 少な く と も 1 つっ 
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39 Shes (1000). 

【 発 明 の 詳細 な 説明 】 

【 技 術 分 野 】 

[0001] 

本 発明 は 、 構 造 と 少な く と も 1 つの 慣性 要素 を 朋 す る 計時 器用 共振 器機 構 に 関す る 。 前 
記 少 な く と も 1 つの 慣性 要素 は 、 回 転 軸 の まわ り の 回 転 運動 を する よう に 振動 する よう に 
構成 し て お り 、 前 記 少 な く と も 1 つの 慣性 要素 の 慎 性 中 心 は 、 前 記 回 転 軸 上 に 整列 し て い 
5. 前 記 少 な く と 


っ の RCC た わ み ピボット が 和孝 え る 戻し 力 が えら れ 、 各 弾性 共振 人 器 細 長 材 は 、 そ の 第 1] 


























も 1 っ の 慣性 要素 に は 、 複 数 の 弾性 共振 器 細 長 材 を 月 する 少な く と も 


























の 端 に て 前 記 構 造 に 直接 又は 問 接 的 に 固定 され て お り 、 第 2 の 端 に て 前 記 少 な く と も 1 うつ っ 
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は 間接 的 に 固定 され て いる 。 SEHRRSMRME, Also lo En 88 © Ж 
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BAL CHEEL THY. RE HI Ву 26 $x $5 IC # lÊ Blu so ^F (B 





















































N に て 変形 可能 で あ 











5. 前 記 弾 性 共振 器 細 長 材 は 、 直 線 状 で あり 、 互 い に 






































Lith 2 EHP は 一 致し て いる 

















平面 内 に て 延 在 し 

































































て お り 、 前 記 回 転 軸 に 垂直 な 平面 上 へ の 射影 に お いて 、 前 記 弾 性 共振 只 



































細長 材 が 延 在 し て 
[0002] 


























05565) ¢YDLORER E ВІ 50 O то. 


























本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 共振 器機 構 及 び エ スケ ー プ 機構 を 少な く と も 1 つっ つ 備え 


る 発振 器 に 関す る 。 





[0003] 

















本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 発振 器 及 び ブ 又は 前 記 の よう な 共振 器機 構 を 少な く と 
も 1 つ 備 える 計時 器用 ムー ブ メ ント に 関す る 。 

[0004] 
本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 計時 器用 ムー ブ メ ント 及び 又は 少な く と も 1 つの 前 
記 の よう な 発振 器 及 び ブ 又は 少な く と も 1 つの 前 記 の よう な 共振 器機 構 を 備え る 脇 時 計 に 
関す る 。 
[0005] 
Ка. HR 
は た らく 弾性 共振 
【背景 技术 ]】 
[0006] 
ま と ん どの 計時 器用 発振 器 、 特 に 、 交 差 型 の 細長 材 共 振 器 用 の も の 、 に と っ て 、 面 衝撃 
性 は 解決 する こと が 困難 な 課題 で ある 。 実際 に 、 面 外 の 衝撃 を 受け た と き に 、 細 長 材 が 経 
験 する 応力 は 非常 に 高い 値 ま で 急 に 達し 、 こ の こと に よっ て 、 そ の 部 品 が 降伏 の 前 に 可能 
な 移動 量 が 小さ く な る 。 

[0007] 

計時 器用 の ショ ッ ク ア ブ ソ ー バ ー に は 多く の 変種 が ある 。 し か し 、 そ れ ら の 機能 は 、 本 
錦 的 に 、 ア ー バ ー の 脆弱 な ビ ボ ッ ト を 保護 する こと で あり 、 伝 統 的 な バラ ンス ば ね の よう 
な 弾性 要素 を 保護 する こと で は な い 。 

[0008] 





























































































































共振 器 の 分 野 に 関し 、 特 に 、 発 振 器 の 動作 の た め の 戻 し 手 役 と し て 
細長 材 を 備え る も の に 関す る 。 
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に よる 欧州 特許 出願 上 EP3054357 Al lS. Ж 
造 と いく つか の 別個 の プラ イマ リー 共振 器 を 備え る 計時 器用 発振 器 を 開示 し て いる 。 これ 
ら の プラ イマ リー 共振 人 器 は 、 時 間 的 か つ 幾 何 学 的 構成 的 に オフ セッ ト さ れ て お り そ れ ぞ れ われ 
が 弾性 戻し 手 段 に よっ て 構造 の 方 に 戻さ れる 鮭 を 備え る 。 こ の 発振 器 は 、 車 セッ ト の 運動 
を 駆動 する 駆動 手 抽 を 備 そ る プラ イマ リー 共振 器 の 間 の 相 班 作用 の た め の 連 結 手 段 を 有 し 
て お り 、 こ の 車 セ ッ ト は 、 ト ラン スミ ッ シ ョ ン 手 段 に 連接 する 制御 手段 を 駆動 し ガイ ド す 
る よう に 構成 し て いる 駆動 及び ガイド 手段 を 月 し て お り 、 そ の それ ぞ れ は 、 制 御手 段 か ら 
離れ た 位置 に お いて プラ イマ リー 共振 器 の 争 に 連接 し て いる 。 プ ライ マリ ー 共 振 器 と 車 セ 
ッ ト は 、2 つ の プラ イマ リー 共振 器 の いずれ か の 連接 軸 と 、 制 御手 段 の 連接 軸 と が 共 面 と 
な る こと は な いよ うに 構成 し て いる 。 
[0009] 















































に よる 欧州 特許 出願 EPP3035127A 

































































































































































1 は 、 普 丸 に よっ て 形成 し て いる 共振 器 を 備え る 計時 人 器用 発振 器 を 開示 し て いる 。 COS 
叉 に は 、 フ レ ※% シ ブル 要素 に よっ て 接続 要素 に 固定 され た 少な く と も 2 っ つの 可動 振動 部 分 
Mo. の ララ レラ リ 素 の 幾何 学 的 構成 に よっ て 、 プ レー ト に 対す る 所 定 の 位置 の 
収 想 的 な 回 転 二 が 決ま り 、 こ の フレ % シ ブル 要素 の まわ り を 、 対 応 す る 可動 振動 部 分 が 振 
動 し 、 こ の 可動 振動 部 分 の 重心 が 、 和 待機 位置 に お いて 、 対 応 す る 仮想 的 な 回 転 軸 と 一 残し 
て いる 

[0010] 

















少な く と も | つの 可動 部 に 対し て 、 フ レシ ブル 要素 は 、2 つの 平行 な 平面 内 に お いて 
互い に 離れ て いる 変 差 型 の 弾性 細長 材 に よっ て 形成 され て お り 、 そ の 方 向 は 、 平 行 な 平 直 
の うち の 1 つの 上 へ の 射影 に お いて 、 可 動 部 の 前 記 仮想 回 転 軸 に て 交差 する 。 
[0011] 

























































































に よる スイ ス 特 許 出願 CH7 11573A2 は 、 フ レー ム と 、 そ の フレ 
ー ム の 内 部 又は その フレ ー ム 上 に て マウ ント され て いる 機構 を 備え る 計時 器用 ムー ブ メ ン 
ト を 開示 し て いる 。 こ の 機構 は 、 弾 性 ベア リン グ 部 に よっ て 接続 し て いる 固定 部 分 及び 可 
動 部 分 を 月 する た わ み ベアリング シス テム を 備え る 。 こ の た わ み ベベ アリ ング シス テム は に は 、 
少な く と も 部 分 的 に フレ ー ム 要素 の 開口 内 に 位置 し て お り 、 回 定 部 分 に よっ て 前 記 開 口 の 
A EL BEANS. 
[0012] 
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剛 性 
す る 
、 こ れ ら の ア 
ー が 位置 
【 発 明 の 概要 】 
【 発 明 が 解決 し よ 
[0013] 
本 発明 は 、RC 
材 共 振 器 の 細長 材 
する も の で ある 。 
【 課 題 を 解決 する 
[0014] 
cs 0D JE E x 
[0015] 
本 発明 は . 
える 発振 器 に 関す 
(00161 
本 発明 は 、 
器機 構 の 少な く と 
[0017] 
本 発明 は 、 


の 外装 要素 を 
[5] 511€ $) 5s c] 
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さら 


記 の よう な 発振 器 及 び ブ 又は 少な く と も 1 つの 前 記 の よう な 共振 器 


関す る 。 
[0018] 
添付 図面 を 
理解 する こと 
【 図 面 の 簡単 な 





が で 
































[ 
[ 
咯 平面 









































備 


さら に 


さら に 














高 刚性 


の 内 部 





Же 


お 








示 し 


9% 





能 に な る 。 


局 


高 0] 性 























の 間 の 角間 





する 。 


fa は 8 























うと する 課題 】 


C (リモ ー ト 
を 保護 し 、 し 





た め の 手 段 】 








前 記 の よ 


(Ez 


る 。 
に 、 前 記 の よ 
も 1 つ を 備え 


前 記 の よ 


Е 





Elder 
これ ら の 目 


EREPS3021174A1fi, 
て いる 。 


これ に 
Bl 


a 
a 





単 一 の プレ ー ト に お いて 作ら 








これ は 


A 
堅く 接続 






































47722 


ツメ 





ライ アン 





た が っ て 


本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 細 


пав 





) た わ み ビ ボ 





良好 な 





Е ВЕ ж БЕ 





У 


テム の 



































うな 共振 器 


5 
る 


機構 及び コ 











、 高 剛性 


され る ア 


SH 








内 に 














の 外装 
この 弾性 懸 染 メン バー は 、 
それ ら の 間 に て 振動 
ー ム が あり 
TER À 


yh @ AX te ТЕ 
に する こと を 提案 








m 


ケー ブ プ 機 構 の 少な く と も 1] otim 














な 発振 器 を 少な く と も 1 つ 及 び グ 又は 前 記 の よう な 共振 
計時 器用 ムー ブ メ ント に 関す る 。 


うな 計時 器用 ムー ブ メ ント 及び 又は 少な く と も 1 つの 前 


参照 し な が ら ト 記 の 詳細 な 


きる で あろ う 。 


明 】 


これ は 、 
Жоқ その 中 に 





た わ み ピボット が ある 弾性 


ame 


cs 


ENS 























IN 振 8 





ВЕ 


























fe 











Ba 1. 











衝 
[ 





M2) zoğ 
素 を 備え 、 こ れ 











[е 


XLR 


<, ROCKER 


3m D à 











細 を 示し 


て いる 。 


25 18 





長 材 を 備え た 共 

















機構 を 備え る 胸 時 





JR 


Bt に 


本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 を 


25 МА 16 0887 8 oe NA 














С, RE 


CSORCCERY КОЖ Е m 28 8 


の アー バー (図示 せ ず ) が 保持 


長 材 





の ie 





mil. 





本 発明 に 係る 
され て いる 。 


站 














ッ ト を 衝撃 に % 














長 材 を 介し て 弾性 
AIN AS 








内 部 
する 。 な お 、 





【 図 3 】 対向 する 
の 概略 的 な 軸 方 向 
ビ ピボット が プレ ー 
リツ ンプ ブレ 
4] зот 
5 】 上 側 ピ ボ 
6] 発振 器 
振 器 は 、 

7】 2 っ の 重 














【 
[ 
[ 











m 
Ш 





を 備え る ムー 
本 発明 に 係る 共振 


よう に 本 直さ 


DIMA ANT 
これ に 限定 


つの RCC ピ ボッ ト を 備え た アセ ン ブ リ ー に つい て 





Jude 2 





CAMEO 











NT 





RIDE КЕ 


à). 


a 


>. 

















\ る 。 





され な 





れ ら の 上 








br, 


AE 








ー ト の 間 に 位 置 
セ ジラ ルー に 
ッ ト に お ける 














вси 








ブ メ ント を 











әже 








DiI COMBA FE 
3 の 詳細 の 概 


すし て 保護 する 3 つの 胡 
具体 的 に は 、 


“ボット 




















CH 





+ = 























な り 合 っ た R 

















3 と 同様 な 
され て いる 。 
8 】 図 7 の アァ 


el is 

















ВЕ 0 





alo 


X vc. 


ES M HE € 


вхо. 


39 ӨНЕ 














о 


を 示し 





的 に 


AR 1 











c 0 A 8 








KO ШІ 性 


4 








DA 
@ & 7 |, x à TL ХВ 


IX 








| リ M 





"は 慣性 











ДЕФ 7 











e Fac 


る 。 


6 fz $8 75 [9 I: 50. 2 7z Nr (B 


エ 上側 ピ ボッ ト が ブリ ッ ジ より も 上 に あり 、 





ТЯ 


"ボッ ト の それ ぞ れ が 
の アー バー の 一 端 を クラ ンプ し て いる 。 























се? 

















CC ピボット を 備え た 1] つの 変種 の フ 


つい て の 








(X| 4 & fo) 








様 な 





態 の 図 








で ある 。 


EA E 
これ ら の RCC ピ ボッ ト も プレ ー ト と ブリ ッ ジ の 両側 に 


図 で ある 。 
ッ ク 図 で ある 。 с 


DAC, 











【 発 
【 0 


Ж 

















明 を 実施 す 
020] 
発明 は 、R 








М Ж 
する 
【 0 


6 は 、 





ix 28 O $8 & 











y 
put 
سد‎ 


4 tz 0 D Fe FE 








人 








コン プラ イア ンス ) RE о» вэ Жуу Кж аа ЙІ 





Mom 





Ш > 





材 を 保護 し 、 し た が っ て 


も の で ある 。 


021] 


my RY 











ー テ ー ル 構成 の V 字 形 の 








の Mm 
本 说 
成 を 
【 0 
な 
С. 
TÉ 
【 0 
R 

が 細 








度 | 
| ^ 








ESTI A 
明 の 開示 内 容 


必要 と する 。 


022] 
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に よる スイ ス 特 許 出願 CHO1511 グ 1 
た わ み ビ ボ ッ ト 及 び RCC た わ み ビ ピボット の た め 
出願 は 、 前 記 の よう な 機構 に 有利 で あり 当 業 者 が 
る こと が 容易 で ある よう な 数 多く の バン ※ ミ ング 構 
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が 高く 細長 材 を 伸ばす 傾向 が ある 場合 、 伸 び が 過 











こなれ ば 細長 材 が 壊れ る こと が ある か ら で あ る 。 こ の よう な 状況 で 、 本 発明 は 、 こ の 特 





АЕ の 
【 0 





た っ 








場合 に 対し 
024] 


この た め に 、 























て 単純 な 解決 東 を 提供 す 








本 発明 は 、RCC ビ ボッ 





撃 対策 要素 を 導入 する こと を 伴う 。 


【 0 


== 


共振 器 


jx 8) 





【 0 


025] 
の よう に も 
機構 1 0 


て 、 本 発明 は 、 構 造 1 及 
0 に 関し 、 こ の 慣性 








する よう に 構成 し て いる 。 この 少な 


026] 


この 少な く と 


RL 
及び 


0 1 、 


In 


DMA 
4 に お いて 
3 0 1 


za RRO E ARR 28 10 К 


回 転 軸 D 上 に 整列 し て いる 。 


も 1 つの 慣性 要素 2 は 、 
れる 。 こ の RCC た わ み 
4201., 230105 























素 2 は 、 


る こと を 提案 する 。 





ト の 細長 材 と 慣性 要素 の 問 に 少な く と も 1 つの 和 





び 少 な く と も 1 つっ つの 慣性 要素 2 を 備え る 計時 器用 
転 軸 D の まわ り の 回 転 運動 を する よう に 
く と も 1 つの 慣性 要素 2 の 慣性 中 心 は 、 振 動 時 に 
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少な く と も 1 つの RCC た わ み ピボット が 与え る 
ピボット は 、 図 1 及び 2 に お いて は 200、 図 3 
が 付 さ れ て いる 。 こ の た わ み ビ ピボット 200、2 
材 3 が ある 。 こ れ ら の 細長 材 3 の それ ぞ れ は 、 第 














端 に て 構造 





1 に 直接 又は 間接 的 に 固 














素 2 に 直接 























ВД 




















の 弾 


は 間接 的 に 固定 され て 








定 さ れ て お り 、 和 第 2 の 端 に て 少な く と も 1 つの 慣 
いる 。 弾性 共振 器 細 長 材 3 は それ ぞ れ 、 回 転 軸 D 












































お いて 延び て お り 、 実 6 























弾 性 共 IR 25 細 te 材 3 は 
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材 
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1518. 慣性 


長 材 3 は 、 互 い に 平 行 で 




















< は 、 
性 共振 器 各 
ӛф D に 
D 2 どう 
0 2 7】 
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垂直 な 平面 上 へ の 射影 に お 
LORER Ж  & $8 D 2336 






























































的 に 回 転 軸 D に 垂直 な 平面 内 に て 変形 可能 で ある 























直線 状 で ある 。 な お 、 こ れ に 限定 され ね ない 。 これら 























ある 平面 内 は 一 致す る 平面 内 に CHE СВ 
ас, BRAERAMEM 8 шиси 5515р 
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お り 、 こ の 








高 剛性 要素 13 上 に 細長 








] ] と 一 体 化 され て いる 。 COBB 








素 2 を 懸 栄 させ 続け る 






































材 3 の 第 2 の 端 が 回 定 さ れ て お り 、 





の 高岡 性 要 
3& Xx ХЕ 






































KXITCBNRLCOSPELCEDI1OOS 
00, 201 








対策 有 要素 10 は 、 た わ み ビ ピボット 2 





0 1 の 細長 材 3 を 衝撃 に 対し て 保護 


028] 














c. 


ES 





の 高 剛性 
に は 。 チッ 

















Alki. AE 1L 5# 


ン バ ー1 6 肉 に て 、 内 側 


す る 。 

















境界 と し て いる チャ ン バ ー 1 6 が ある 。 こ の 内 面 
リン グ 1 4 を 懸 染 させ 続け る よう に 構成 し て い 


ex 
































少な く と も 1 つの 前 記 の よう な 衝撃 対策 





フレ ※% シ ブル 細長 材 1 1 が 同定 され て いる 。 Z 






































の よう に し て 高岡 性 要素 13 内 に て 懸 染 され る この 内 側 リ ング 1 4 は 、 慣 性 要素 2 を 担持 
し て お り 叉 は 慣性 要素 2 が 備え る アー バー2 2 を 担持 し て いる 。 

[0029] 

前 記 少 な く と も 1 つの 衝撃 対策 用 フレ %※ シ ブル 細長 材 1 1、 特 に 、 図 1 及び 2 に 示し て 





kl 




































































































































































































































































ゝ る よう な 者 数 の 衝撃 対策 用 フレ % シ ブル 細長 材 1 1 は 、 チ ャ ン バ ー16 の 範囲 内 に お け 
る 内 側 リ ング 1 4 に つい て の 、 回 転 軸 D に 対す る いずれ の 半 徐 方 向 の 運動 又は 回 冷 軸 D に 
垂直 な 平面 内 に お ける いずれ の 近 軸 運動 を も 可能 に する よう に 構成 し て お り 、 こ れ に よっ 
て 、 慣 性 要素 2 が 衝撃 の 加速 度 を 与え られ た と き に 高岡 性 要素 13 の いずれ の 回 転 を も 人 防 
Co この よう に し て 、 街 撃 対 系 要素 10 は 、 た わ み ピボット 200、201、301 の 細 
RMS を 衝撃 に 対し て 保護 する 。 「 近 軸 運 動 ]」 と は 、 回 転 軸 D に 垂直 な 像 の 平面 内 に お い 




































































て 、 内 側 リ ング 14 が 、 図 2 の 軸 X 又 は Y の 一 方 に 沿っ て 、 回 転 せ ず に 、 待 機 時 の 向き と 
平行 に 動く こと を 意味 し て いる 。 






































内 側 リ ング 1 4 の 回 転 が 防 が れる こと に よっ て 、 街 撃 対策 レシ ブル 細 ] 
共振 器機 構 100 の 動作 を 妨げ る こと が で きま な く な る こと が 確実 に な る 。 

[0031] 
内 側 リ ング 1 4 の 半 徐 方 向 又 は 近 軸 の トラ ベル は 、 衝 撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 1 1 
の 構成 が 直接 接触 を 可能 に する 場合 、 チ ャ ン バ ー16 の 内 面 こ 接触 する 止め 位置 まで 
動く こと が で きる 。 図 1 及び 2 の 特定 の 変種 (これ に 限定 され な い ) に お ける よう に 、 和 
撃 対策 用 フレ % シ ブル 細長 材 1 1 の 構成 が 内 側 リ ング 1 4 と 内 面 15 の 間 の 直接 接触 を 可 
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M11 が 


m 























38 















































+ 
O1 







































































対 
能 に し な いよ うに な っ て いる 場合 、 内 側 リ ング 1 4 は 、 衝 撃 対策 用 フレ % シ ブ / 
1 の 少な く と も 1 つと 接触 する 止め 位置 まで 動く こと が で きる 。 只 体 的 に は 、 図 1 及び 2 
に お ける よう に 、 こ れ ら の 衝撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 1 1 は 、 チ ャ ン バ ー1 6 の 内 面 
1 5 に 接触 する 止め 位置 まで 動く こと が で き 、 内 側 リ ング 1 4 は 、 自 身 が 内 面 15 に 当 接 
し て いる 少な く と も 1 つの 衝撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 に 接触 する 止め 位置 まで 動く こ 
と が で きる 。 

[0032] 

特に 、 高 剛性 要素 1 3 は 、 あ ら ゆ る 自 申 度 に お いて 、 た わ み ビ ピボット の 弾性 共振 器 細 長 
材 3 より も 、 そ し て 、 和 撃 対策 用 の 痢 性 要素 10 が 備え る 各 衝 撃 対 策 用 フレ シブ ル 細 長 







































































































































































































































































材 1 1 より も 、 少 な く と も 1 0 0 倍 剛 性 が 高い 。 

[0033] 

異な る 構成 の 衝撃 対策 用 フレ % シ ブル 細長 材 1 1 が 可能 で ある 。 

[0034] 

第 1 の 変種 に お いて 、 少 な く と も 1 つの 衝撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 1 1 、 特 に 、 各 
衝撃 対策 用 フレ ※ シ ブル 細長 材 1 1 は 、 実 質 的 に 回 転 軸 DD の まわ り に 巻 か れる 。 
[0035] 

第 2 の 変種 に お いて 、 各 衝撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 1 1 は 、 実 質 的 に 回 転 軸 D の ま 





























































































































































































































































































































わり の 回 転 体 で ある 。 

[0036] 

特に 、 衝 撃 対策 要素 1 0 に は 、 回 転 二 D の まわ り に て 規則 的 に 分 直し て いる 複数 の 同一 
の 衝撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長 材 1 1 が ある 。 

[0037] 

図 1 及び 2 に 示し て いる 有利 な 実施 形態 に お いて 、 和 衝撃 対策 要素 1 0 に は 、 弾 性 内 側 リ 
ング 1 4 が あり 、 こ れ に 各 衛 撃 対策 用 フレ シブ ル 細 長計 1 1 が 内 部 的 に 固定 され て お り 
、 こ の 衝撃 対策 用 フレ キシ ブル 細長 材 1 1 は 、 高 剛性 要素 13 に その 外側 か ら 固 定 さ れ て 
お り 、 こ の 高 剛性 要素 13 は 、 実 賞 的 に 環状 で あり 、 こ の 高 剛性 要素 13 に 弾性 肉 側 リン 
グ 1 4 が 懸 染 さ れ て いる 。 上 中 体 釣 に は 、 弾 性 内 側 リ ング 1 4 に は 、 慣 性 要素 2 の アー バー 
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22 を 同心 的 に クラ ン 
[0038] 
好ま し く は 、 衝 撃 対 策 用 フレ ※ シ ブル 細長 材 1 1 は 、 第 1 の 














"する 複数 の 内 側 肩 部 12 が ある 。 
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Eー ド に お ける 衝撃 対 














策 要 素 1 0 の 
され る 。 
[0039] 
た わ み ビ ボ ッ 
[0040] 








ト 側 で 、 慣 性 
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対向 する よう 
の こと が 可能 に 
す に お 
ое АКС 
ー シス テム の 





















































2 の 振動 周波 数 は 、 特 に 、 











こ 配 直さ れ た 2 っ つの RCC ピ ビ ピボット を 備え た 7 ブ 
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#851 


数 に 対す る 位置 の 


2 жо 
束 = 


を 相殺 す 


C ビ ボッ ト か ら 等 距離 で な けれ ば な ら な い 。 
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性 を 高め 、 























ШО 38 $ ЖОП 
[0041] 
LIEN DAE y 

対 の 同一 の RC 

TN TR TMD 

[0042] 
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この 少な < と も 1 っ の 慣性 
C た わ み ピボット 2 0 1 、 
の 第 2 の 端 に お いて 、 単 


する 。 











Жа 





慢性 Ф 8 
と き に は これ ら 
[0043] 
DIRA 
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対し て 等 距離 で あり 、 前 記 


ES 
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平行 な 平面 内 
い 。 特に 、 


素 の 両側 に 配置 され て お り 、 


[0044] 
X7 ROS 
に つい て の 
ow 320 (5 fil 
[0045] 
1 つの 変種 
シブ ル 細 長 材 1 
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S Ly ^ 











IL. EN À 
Ene his. Е 
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6] 58 DENT & ZELTE 2 7 








プル に まさ て X 


る こと が 











回 転 f^ 


鳥 周波 数 が 10 00 日 Z よ り も 大 きく 叉 は 数 千 日 Z で ある よう に 





能 に な る 。 


计算 


510 0Н2 сё 6. 


以 下 





慣 性 


行わ な いよ うに 慣 








ES 





2 に は 、 対 同 








る よう に 
мых 








これ ら の 
































RCC た わ み ピボット 2 


の 共通 











Ql. ато 











対 の RCC た わ み ビ ピボット 2 0 1 、 
ご こ 配置 され て いる よう な 特定 の 場合 を 示し て いる 





これ ら の 対 の RCC た わ み ピボット 2 0l, 
固定 要素 の 間 を 慣性 要素 





回転 軸 が 同軸 で あ 





3012 


301 





2 つの 重なり 合っ た RCC ピ ボッ ト を 備え た 





3 及び 4 と 同様 な 形態 の 
こ 配 直さ れ て いる 。 











素 2 


慢性 要 


素 10 に は 、 和 複数 の 衝撃 対策 用 


メ 














で ある 。 


これ ら の RC 


旨 撃 対策 要素 10 に お いて 、 少 な く と 


を 保持 し 弾性 的 に クラ ンプ ます 

















フレ %※ シ ブル 細 


素 1 0 に 








回 転 軸 ど 
る と き に 








、 惯 性 要 
5. な おい 

3. HS 
2 が 動く 
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ウン ト さ れ た 1 
れ 、 細 長 材 は 
定 さ れる 。 





長 





し が 離れ て いる 


は 整列 する 。 





2 D © ffl 
れ に 限定 
の 2 っ つの 固定 要 


と が で きる 。 








1 つの 変種 の アセ ン ブ リ ー 
C ビ ピボット も プレ ー ト と ブ 


も 1 つの 衝撃 対策 用 フレ ※ キ 


る よう に 構成 し て いる 。 特 
長 材 1 1 が あり 、 











性 要素 2 を 保持 し 弾性 的 に 
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と が いえ る 。 
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特に 、 少 な く と 
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で ある 。 これ 








材 1 1 と 細長 材 3 の 方 向 Z 


eu P XE а 





こよ っ て 、 衝 撃 を 受け た 














長 材 3 の 剛性 
SHI BANC. ve chbl 
っ て 、 共 振 振 動 数 が 妨げ られ な く な る 。 





テム の 共振 振動 数 ) は 、 細 


も 500 倍 で あ 


と き 
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517 5 w 
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材 3 の 和 両方 が 止め 位置 へ の 1 











[o] 転 
【 0 4 9 】 





、 共 振 器 機構 10 0 は 、 
MER o» HA ro) 
く と も 1 つの 慣性 
i DOA 





























性 Si 











の 変位 








MZ 








素 2 上 











сЕМӘ 542 
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少な く と も 1 つの 下 側 の 四方 向 


Es 


ЖА 


に 対し て 、 少 な 
0 0 0 倍 





长 材 3 の 剛性 
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さら に 中 体 的 に は 、 少 











の 運動 が 確実 に な 
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を 受け た と き に 、 
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る 。 


长 材 1 1 
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ОЛЕ СЛ ЖА 





の 止め を 有する 軸 方 向 の 止め 手段 を 備え 








HT 645 
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0% 
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この 機構 に 
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500% 











に 係 合 す る よう 








、 こ の 四方 向 の 止め 手段 は 


に 構成 し て お り 、 
Bayt ik В l 0 0 を 保護 する 。 

















これ に よ 


許 出願 CH0O1511/ プ 16 の 様々 な 構成 を 有利 に 組み 入れ る こと 





X за, 48 






































REA 1 0 は 、 
ў. соя 

応 す る 面 1 
こ 設 計 さ れ て お り 、 
レー 
Sar] 
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хм 
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図示 





長 材 203 を 備え た 上 側 RCC ビ ボッ ト 200 を 備え た 特定 の 場合 を 示 
i159 7 2- 0m 
上 側 ピ ボッ ト 2 10 の 近傍 に は 止め が ある 。 
ジ 1 20 と 椿 造 1 の プレ ー ト 130 と の 間 に 閉 し 込め られ 、 
長 材 303 が あぁ る 下 側 RCC ビ ボッ ト 3 
弾性 共振 器 細 長 材 3 の 先 
素 10 は 、 両 側 に お 
21 か ら 離 れ た 距離 に て 、 
この アー バー2 2 に 
130) の 下 側 1 225% 





ア 





























は 固定 部 分 20 1 が あり 、 慣 性 
この アー バー2 2 は 、 


素 2 の 
この ブ 
この プ ブ プレート 130 の 下 
00 の 固定 部 分 301 が 固定 され て いる 。 E 
こ 延 在 し て お り 、 図 5 に お いて 詳細 に 示し て 
ゝ で て で 、 ブ リッ ジ 1 20 (又は ゴブ レー ト 13) 
ー バ ー2 2 の 扇 部 2 1 に 当 接 する よう に 動く 
素 2 の 側 に て 、 ブ リッ ジ 120 ( 

































































i. BE 





E れ た 距離 に て 肩 部 が ある 。 

















し て いな い 1 つの 変種 に お いて 、 共 振 器 機構 100 に は 、 











ベル に わた っ て 延 在 し て いる 複数 の 慎 性 














2 っ の 高き さき レベ ル に ある 人 慣 性 要素 
止め が ある 。 
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0 を 少な く と も 1 つ 有 する 
【0054】 








2 の 間 に 配 置 さ れ た 少な く と も 1 つの 中 間 的 な 軸 方 向 の 


いく つか の 平行 な 高 さ レ 
隣接 し た 


























ケー プ 機 構 30 0 と 連係 する よう に 構成 し て いる 前 記 の よう な 
共振 器機 構 100 を 備え る 発振 器 400 に 関す る 。 


本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な 発振 器 400 及 び グ 又は 前 記 の よう な 共振 器機 構 1 0 
計時 器用 ムー ブ メ ント 500 に 関す る 。 


本 発明 は 、 さ ら に 、 前 記 の よう な ムー ブ メ ント 500 及 び グ 又は 前 記 の よう な 発振 器 4 


00 及 び グ 又は 前 記 の よう な 共振 弱 機構 100 を 少な く と も 1 つ 有 有する 腕時計 1000 に 


関す る 。 
【 符 号 の 説明 】 
[0055] 
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(57 [ 要約 】 
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材 ( 10 と 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 ( 10) の 係 止 お よび 解放 を 
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ュ レ ー タ に 弾性 的 に 連結 され た 結合 解除 部 材 (13 と を 備 
#5. 結合 解 除 部 材 は 、2 つ の 停止 要素 ( 54、55) の 間 で 
振動 する よう に 配置 され る 。 я 
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1) の た め の 機 構 で あっ て 、 

特定 の 公称 振幅 お よび 特定 の 振動 周期 で 振動 する よう に 適合 され た 調節 部 材 (12a: 230) 
を 備え る レギ ュ レ ー タ (12) と 、 

歯 (17: 117) が 設け られ 、 エ ネル ギー 貯蔵 装置 (8) に よっ て 付 勢 され る よう に 意図 され る 
エネ ルギー 分 配 部 材 (10) と 、 

前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 の 前 記 歯 (17: 117) と 係 合 する パレ ッ ト フ ォ ー ク (11) で あっ て 
、 前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 (10) が 前 記 エ ネル ギー 貯蔵 装置 (3) に よっ て 付 勢 され て 、 繰り 
返し 動作 の サイ クル に お いて 増分 ステ ッ プ で 移動 する よう に 前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 (10) 
を 周期 的 お よび 交互 に 係 止 お よび 解放 する た め に 前 記 レ ギュ レー タ (12) に よっ て 制御 され 
、 繰 り 返 し 動作 の この サイ クル の 間 、 前 記 レ ギュ レー タ (12) に 機械 エネ ルギー を 伝え る よ 
うに 適合 され た パレ ッ ト フ ォ ー ク (11) と 

を 備え 、 

第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) に よっ て 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) に 弾性 的 に 連結 され 、 第 2 
の 弾性 リン ク 手 段 (R2) に よっ て 前 記 調 節 部 材 (12a: 230) に 弾性 的 に 連結 され た 結合 解除 部 
M(13; 213) で あっ て 、 第 1 の 極端 な 位置 と 第 2 の 極端 な 位置 と の 間 で 特定 の 振幅 で 、 前 記 
調節 部 材 (12a: 230) と 同じ 振動 周期 で 振動 する よう に 構成 され た 結合 解除 部 材 (13: 213) 
E. 

前 記 極端 な 位置 を 課す た め の 動 作 制 限 手段 (52、 54, 55; 253a, 253b) と 

を 備え る こと を 特徴 と する 機構 。 

[ 請求 項 2 】 

前 記 動 作 制 限 手 段 は 、 前 記 結 合 解除 部 材 (13: 213) が 間 で 振動 する 2 つの 停止 要素 (54、5 
5; 253a. 253b) を 備え る 、 請 求 項 1 に 記載 の 機構 。 
請求 項 3 | 
前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) お よび 前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 (100 は 、 前 記 エ ネル ギー 分 配 
部 材 (10) が 移動 する と き は いつ で も 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) に よっ て 再 係 止 さ れる 直 
前 に 前 記 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) に 機械 エネ ルギー を 伝え る た め に 、 前 記 エ ネル ギー 分 
配 部 材 が 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) に 衝撃 を 供給 する よう に 成形 され る 、 請 求 項 1 また は 2 
に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 4 |] 

前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) は 弾性 サス ペン ショ ン (27: 238、256a、 256b) に 搭載 され る 
、 請 求 項 1 か ら 3 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 5】 

前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) お よび 前 記 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) は 、 前 記 結 合 解 除 部 材 ( 
13) が 前 記 第 1 の 極端 な 位置 と 前 記 第 2 の 極端 な 位置 と の 一 方 に ある と き に の み 、 前 記 パ レ 
ッ ト フ ォ ー ク (11) が 前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 (10) を 解放 する よう に 設計 され る 、 請 求 項 1 
か ら 4 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 。 

[ 請求 項 6 】 

前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 は ガン ギ 車 (100 で あり 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) は 、 逃 が し 
方 向 に 沿っ て 前 記 ガ ン ギ 車 (10)0 の 各々 の 側 に 1 つ ず つ 配 置 さ れ た 第 1 お よび 第 2 の 停止 部 材 ( 
21, 22; 121, 122; 221, 222) を 備え 、 前 記 第 1 お よび 第 2 の 停止 部 材 ( 21、 22; 121、 122; 
221, 222) は 、 前 記 ガ ン ギ 車 (10) の 前 記 歯 (17) に 交互 に 係 止 する よう に 適合 され 、 前 記 パ 
レッ ト フ ォ ー ク (11) は 、 前 記 第 1 お よび 第 2 の 停止 部 材 ( 21、 22: 121、 122: 221、 222) が 前 
記 ガ ン ギ 車 の 前 記 歯 に 係 止 する と き に 第 1 お よび 第 2 の 静止 位置 を それぞれ 占め る よう に 、 
な ら び に 、 前 記 逃 が し 方 向 に 治っ て 2 つの 前 記 静 止 位置 の 各々 の 側 に 1 つ ず つ 位 置 す る 2 つ 
の 極端 な 振動 位置 の 間 で 振動 する よう に 、 搭 載 お よび 成形 され る 、 請 求 項 1 か ら 5 の いずれ 
か 一 項 に 記載 の 機構 。 

[ 請求 項 7 】 
前 記 結 合 解除 部 材 (13) は 、 前 記 第 1 の 極端 な 位置 と 前 記 第 2 の 極端 な 位置 と の 間 で 前 記 送 
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が し 方 向 に 沿っ て 移動 可能 で あり 、 前 記 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) は 、 前 記 結 合 解 除 部 材 ( 
13) が 前 記 第 1 の 極端 な 位置 の すぐ 近傍 に ある と き 、 前 記 第 1 の 停止 部 材 (21: 121: 221) を 
前 記 ガ ン ギ 車 (10)0 か ら 離 すこ と に よっ て 、 前 記 逃 が し 方 向 に 沿う 第 1 の 方 向 ( 63) に 前 記 パ 
レッ ト フ ォ ー ク (11) を 移動 する よう に 設計 され 、 前 記 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) は 、 前 記 
結合 解除 部 材 (13) が 前 記 第 2 の 極端 な 位置 の すぐ 近傍 に ある と き 、 前 記 第 2 の 停止 部 材 (22 

122; 222) を 前 記 ガ ン ギ 車 (100 か ら 離 すこ と に よっ て 、 前 記 逃 が し 方 向 (% に 沿う 前 記 第 1 
の 方 向 ( 63) と 反対 の 第 2 の 方 向 (64) に 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) を 移動 する よう に 設計 さ 
Tv. 前記 第 1 の 極端 な 位置 は 、 前 記 第 2 の 極端 な 位置 に 対し て 前 記 第 1 の 方 向 (63) に 治っ て 
ずれ て いる 、 請 求 項 6 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 8】 

前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) お よび 前 記 ガ ン ギ 車 は 、 前 記 ガ ン ギ 車 (10) が 移動 する と き 
いつ で も 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク に よっ て 再 係 止 さ れる 直前 に 前 記 第 1 の 弾性 リ 
R1) に 機械 エネ ルギー を 伝え る た め に 、 前 記 ガ ン ギ 車 が 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) に 衝撃 
を 供給 する よう に 成形 され る 、 請 求 項 6 ほ また は 7 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 9 

前 記 ガ ン ギ 車 (10) は 単 一 の 回 転 の 方 向 (16) で 回 転 す る よう に 設計 され 、 前 記 ガ ン ギ 車 の 
各々 の 歯 (17) は 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) に 前 記 衝 撃 を 供給 する た め に 、 前 記 回 転 の 方 
向 (16) に 配向 され た 、 前 記 第 1 の 停止 部 材 (21) ま た は 前 記 第 2 の 停止 部 材 (22)2 の いずれ か に 
対し て カム と し て 作用 する よう に 適合 され る 凸 状 前 縁 (17aJ を 有 し 、 前 記 凸 状 前 縁 (17a) は 
、 前 記 ガ ン ギ 車 (10) を 係 止 する た め に 前 記 第 1 の 停止 部 材 (21) ま た は 前 記 第 2 の 停止 部 材 (2 
2) の いずれ か に 当 接 する よう に 適合 され る 停止 縁 (17cC ま で 、 前 記 回 転 の 方 向 (16) と 反対 
で ある 角度 方 向 に 延び る 、 請求 項 8 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 1 О] 

前 記 ガ ン ギ 車 (100 お よび 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11) は 、 各 々 の 衝撃 の 終わ り に お いて 、 
前 記 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 (R1) が 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク の 前 記 第 1 の 静止 位置 お よび 前 記 
結合 解除 部 材 の 前 記 第 2 の 極端 な 位置 、 ま た は 、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク の 前 記 第 2 の 静止 位 
置 お よび 前 記 結 合 解除 部 材 の 前 記 第 1 の 極端 な 位置 の いずれ か に よっ て 、 幾何 学 的 に 決定 
付け られ る 弾性 変形 の 状態 に な る よう に 設計 され る 、 請 求 項 7 を 引用 する 場合 の 請求 項 8 ま 
た は 9 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 1 1] 

前 記 結 合 解 除 部 材 (13) の 振幅 は 、 前 記 調 節 部 材 (12a) の 公称 振動 振幅 より 小さ く 、 具 体 
的 に は 、 前 記 調 節 部 材 (12a) の 公称 振動 振幅 の 259 示 満 で あり 、 よ り 具 体 的 に は 、 前記 調 節 
部 材 (12a) の 公称 振動 振幅 の 209 示 満 で ある 、 請 求 項 1 か ら 10 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 
【 請求 項 1 2 ] 

前 記 結 合 解除 部 材 (13: 213) の 振幅 は 、 前 記 調 節 部 材 (12a: 230) の 公称 振動 振幅 の 59 よ 
り 大 きく 、 上 具体 的 に は 、 前 記 調 節 部 材 (12a; 230) の 公称 振動 振幅 の 10% よ り 大 きい 、 請 求 
項 ] か ら 11 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 13】 

前 記 動 作 制 限 手段 (52、54、55: 253a. 253b) は 、 前 記 極 端 な 位置 の 各々 に お いて 、 特 定 
の 停止 時 間 に わ た っ て 、 前 記 結 合 解 除 部 材 (13: 213) を 動か な い 状 態 に 維持 する よう に 適 
«а. 前記 結 合 解除 部 材 (13: 213) は 、 振 動 周 期 の 75% よ り 大 きく 、 上 具体 的 に は 、 振 動 周 
期 の 80% よ り 大 きい 合計 停止 時 間 に わ た っ て 、 各 々 の 振動 周期 の 間 、 不 動 と され る 、 請 求 
項 1 か ら 12 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 1 4] 

前 記 合計 停止 時 間 は 、 振 動 周期 の 959 打 満 で あり 、 具 体 的 に は 、 振 動 周 期 の 909 示 満 で あ 

る 、 請求 項 13 に 記載 の 機構 。 
【 請求 項 1 5] 
前 記 結 合 解 除 部 材 (13: 213) は 剛体 で ある 、 請求 項 1 か ら 14 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 
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[ 请 求 项 16] 

前 記 レ ギュ レー タ (12)、 前 記 パ レッ ト フ ォ ー ク (11)、 お よび 前 記 結 合 解 除 部 材 (13: 213 
) は 、 同 じ 板 (14) に 形成 され た 統合 され た 一 体 品 シス テム を 構成 し 、 実 質 的 に 前 記 板 の 中 
央 平面 内 で 移動 する よう に 設計 され る 、 請 求 項 1 か ら 15 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 。 

【 請求 項 1 7] 

前 記 結 合 解 除 部 材 (13: 213) は 、 前 記 結 合 解除 部 材 (13: 213) を 固定 支持 体 (15) に 連結 す 
る 弾性 サス ペン ショ ン (56: 256a、256b) に よっ て 案内 され る 、 請 求 項 1 か ら 16 の いずれ か 
一 項 に 記載 の 機構 。 

[ 請求 項 1 8] 
請求 項 1 か ら 17 の いずれ か 一 項 に 記載 の 機構 を 備え る 時 計 。 
[ 発明 の 詳細 な 説明 】 
【 技術 分 野 】 
【0001 1 
本 発明 は 、 時 計 の た め の 機 構 と を 、 こ の よう な 機構 を 備え る 時 計 と に 関す る 。 
[ 背景 技術 】 
[0002] 
特定 の 公称 振幅 お よび 特定 の 振動 周期 で 振動 する よう に 適合 され た 調節 部 材 を 備え 
る レギ ュ レ ー タ と 、 
歯 が 設 けら れ 、 エ ネル ギー 貯蔵 装置 に よっ て 付 勢 され る よう に 意図 され る エネ ル ギ 
ー 分 配 部 材 と 、 
エネ ルギー 分 配 部 材 の 歯 と 係 合 する パレ ッ ト フ ォ ー ク で あっ て 、 前 記 エ ネル ギー 分 
配 部 材 が エネ ルギー 貯蔵 装置 に よっ て 付 勢 され て 、 繰 り 返し 動作 の サイ クル に お いて 増分 
ステ ッ プ で 移動 する よう に エネ ルギー 分 配 部 材 を 周期 的 お よび 交互 に 係 止 お よび 解放 する 
た め に レギ ュ レ ー タ に よっ て 制御 され 、 繰り 返し 動作 の サイ クル の 間 、 レ ギュ レー タ に 機 
械 エネ ルギー を 伝え る よう に 適合 され た パレ ッ ト フ ォ ー ク と 
を 備え る 時 計 の た め の 機 構 が 知ら れ て いる 。 
[0003] 

調節 部 材 の 公称 振動 振幅 は 、 エ ネル ギー 貯蔵 装置 に エネ ルギー が 正常 に 投入 され る と き 
の 通常 の 動作 条件 下 で の 振動 振幅 で ある 。 

【 発明 の 概要 】 
【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 
[0004] 

これ ら の 知ら れ て いる この 種類 の 機構 は 、 エ ネル ギー 貯蔵 装置 が 十分 な か エネ ルギー を も 
は や 有 し て いな いと き 、 レ ギュ レー タ の 振動 振幅 が 低下 し 、 こ れ が その 周波 数 を 変化 させ 
、 機 構 の 時 間 精 度 を 混乱 させ る と いう 欠点 を 有する 。 

【 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 


[0005] 
本 発明 は この 欠点 を 克服 する こと を 意図 され て いる 。 
[0006] 


この た め に 、 本 発明 に よれ ば 、 問 題 と な る 種類 の 機構 は 、 
第 1 の 弾性 リン ク 手 段 に よっ て パレ ッ ト フ ォ ー ク に 弾性 的 に 連結 され 、 第 2 の 弾性 リ 
ンク 手段 に よっ て 調節 部 材 に 弾性 的 に 連結 され る 結合 解除 部 材 で あっ て 、 第 1 の 極端 な 位 
置 と 第 2 の 極端 な 位置 と の 間 で 特定 の 振幅 で 、 調 節 部 材 と 同じ 振動 周期 で 振動 する よう に 
構成 され た 結合 解除 部 材 と 、 
前 記 極端 な 位置 (これ ら の 極端 な 位置 は 、 調 節 部 材 が 搭載 され て 振動 する フレ ー ム ま 
た は 構造 に 対し て 有利 に 固定 され る ) を 課す た め の 動 作 制 限 手段 と 
を 備え る こと を 特徴 と する 。 
[0007] 
別 の 言い 方 を すれ ば 、 制 限 手 段 に よっ て 課さ れる 結合 解除 部 材 の 振動 振幅 は 、 同 じ 結 合 
解除 部 材 が 制限 手段 の な い 場 合 に 有する こと に な る 振動 振幅 より 小さ い 。 結合 解除 部 材 の 


10 


20 


30 


40 


50 


(5) JP 2019-508702 A 2019. 3. 28 


22 ошеа. CHOOMMERiCLTCRASHK HAE HS. 
[0008] 
これ ら の 構成 で あれ ば 、 エ ネル ギー 貯蔵 装置 に 貯蔵 され る エネ ルギー が 実質 的 に 低下 し 
、 そ の た め 振 動 子 が 通常 に 動作 し 続け る 場合 で あっ て も 、 結 合 解除 部 材 の 振動 振幅 は 一 定 
の まま で あり 、 し た が っ て 、 こ れ ら の 条件 の 下 で は 、 機構 の 時 間 精 度 は 保 た れる 。 
(0009) 
本 発明 に よる 機構 の 様々 な 実施 形態 で は 、 場 合 に より 以下 の 構成 の うち の 1 つま た は 複 
数 が 用 いら れ 得 る 。 
[0010] 

動作 制限 手段 は 、 結 合 解除 部 材 が 間 で 振動 する 2 つの 停止 要素 を 備え る 。 
[0011] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク お よび エネ ルギー 分 配 部 材 は 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 が 移動 する と 
き は いつ で も 、 パ レッ ト フ ォ ー ク に よっ て 再 係 止 さ れる 直前 に 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 に 機 
械 エネ ルギー を 伝え る た め に 、 前 記 エ ネル ギー 分 配 部 材 が パレ ッ ト フ ォ ー ク に 衝撃 を 供給 
する よう に 成形 され 、 衝 撃 の 終わ り に お ける この 係 止 は 、 パレ ッ ト フ ォ ー ク の 位置 が 衝撃 
の 終わ り に 固定 され る こと を 暗示 し て お り 、 こ れ は 、 第 1 の 弾性 手段 へ と 伝達 され る エネ 
ルギー の 量 を 正確 に 確実 に 決定 する の を 助け る (この エネ ルギー の 量 は 第 1 の 弾性 手段 の 変 
形 に よっ て 決定 され る )。 
[0012] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク は 弾性 サス ペン ショ ン に 搭載 され る 。 
[0013] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク お よび 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 は 、 結 合 解 除 部 材 が 第 1 の 極端 な 位置 
と 第 2 の 極端 な 位置 と の 一 方 の すぐ 近傍 に ある と き に の み ( 結 合 解 除 部 材 が 第 1 の 極端 な 位 
置 と 第 2 の 極端 な 位置 と の 一 方 に ある 場合 を 含む )、 パ レッ ト フ ォ ー ク が エネ ルギー 分 配 部 
材 を 解放 する よう に 設計 され 、 こ れ は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク の 係 合 解 除 が レギ ュ レ ー タ を 混 
乱 さ せる の を 防止 する 。 
[0014] 

エネ ルギー 分 配 部 材 は ガン ギ 車 で あり 、 パ レッ ト フ ォ ー ク は 、 逃 が し 方 向 に 沿っ て 
ガン ギ 車 の 各々 の 側 に 1 つ ず つ 配 置 さ れ た 第 1 お よび 第 2 の 停止 部 材 を 備え 、 そ れ ら 第 1 お よ 
び 第 2 の 停止 部 材 は 、 ガ ン ギ 車 の 歯 に 交互 に 係 止 する よう に 適合 され 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 
は 、 第 1 お よび 第 2 の 停止 部 材 が ガン ギ 車 の 歯 に 係 止 する と き に 第 1 お よび 第 2 の 静止 位置 を 
それ ぞ れ 占め る よう に 、 な ら び に 、 逃がし 方 向 に 沿っ て 2 つの 静止 位置 の 各々 の 側 に 1 っ ず 
っ つっ 位置 する 2 つの 極端 な 振動 位置 の 間 で 振動 する よう に 、 搭 載 お よび 成形 され る 。 
[0015] 

結合 解除 部 材 は 、 前 記 第 1 の 極端 な 位置 と 前 記 第 2 の 極端 な 位置 と の 間 で 逃がし 方 向 
に 沿っ て 移動 可能 で あり 、 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 は 、 結 合 解 除 部 材 が 第 1 の 極端 な 位置 の す 
ぐ 近 傍 に ある と き 、 第 1 の 停止 部 材 を ガン ギ 車 か ら 離 すこ て と に よっ て 、 逃 が し 方 向 に 沿う 
第 1 の 方 向 に パレ ッ ト フ ォ ー ク を 移動 する よう に 設計 され 、 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 は 、 結 合 
解除 部 材 が 第 2 の 極端 な 位置 の すぐ 近傍 に ある と き 、 第 2 の 停止 部 材 を ガン ギ 車 か ら 離 すこ 
と に よっ て 、 逃 が し 方 向 に 沿う 第 1 の 方 向 と 反対 の 第 2 の 方 向 に パレ ッ ト フ ォ ー ク を 移動 す 
る よう に 設計 され 、 第 1 の 極端 な 位置 は 第 2 の 極端 な 位置 に 対し て 第 1 の 方 向 に 沿っ て ずれ 
TUD, 
[0016] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク お よび ガン ギ 車 は 、 ガ ン ギ 車 が 移動 する と き は いつ で も 、 パ レッ 
ト フ ォ ー ク に よっ て 再 係 止 さ れる 直前 に 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 に 機械 エネ ルギー を 伝え る 
た め に 、 前 記 ガ ン ギ 車 が パレ ッ ト フ ォ ー ク に 衝撃 を 供給 する よう に 成形 され る 。 
[0017] 

ガン ギ 車 は 単 一 の 回 転 の 方 向 で 回 転 す る よう に 設計 され 、 ガ ン ギ 車 の 各々 の 歯 は 、 
パレ ッ ト フ ォ ー ク に 前 記 衝 撃 を 供給 する た め に 、 回 転 の 方 向 に 配向 され た 、 第 1 の 停止 部 
材 ま た は 第 2 の 停止 部 材 の いずれ か に 対し て カム と し て 作用 する よう に 適合 され る 凸 状 前 
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縁 を 有 し 、 前 記 凸 状 前 縁 は 、 ガ ン ギ 車 を 係 止 す る た め に 、 第 1 の 停止 部 材 ま た は 第 2 の 停止 
部 材 の いずれ か に 当 接 する よう に 適合 され る 停止 縁 ま で 、 回 転 の 方 向 と 反対 で ある 角度 方 
向 に お いて 延び る 。 
[0018] 

ガン ギ 車 お よび パレ ッ ト フ ォ ー ク は 、 各 々 の 衝撃 の 終わ り に お いて 、 第 1 の 弾性 リン 
ク 手 段 が 、 パ レッ ト フ ォ ー ク の 第 1 の 静止 位置 お よび 結合 解除 部 材 の 第 2 の 極端 な 位置 、 ま 
た は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク の 第 2 の 静止 位置 お よび 結合 解除 部 材 の 第 1 の 極端 な 位置 の いずれ 
か に よっ て 、 北 何 学 的 に 決定 付け られ る 弾性 変形 の 状態 に な る よう に 設計 され 、 こ れ は 、 
一 定 の 機械 エネ ルギー が 各々 の サイ クル で レギ ュ レ ー タ に 伝え られ る こと を 保証 する 。 
[0019] 

結合 解除 部 材 の 振幅 は 、 調 節 部 材 の 公称 振動 振幅 の 259% 未 満 で あり 、 よ り 具 体 的 に は 
、 調 節 部 材 の 公称 振動 振幅 の 209% 味 満 で ある 。 
[0020] 

結合 解除 部 材 の 振幅 は 、 調 節 部 材 の 公称 振動 振幅 の 5% よ り 大 きく 、 上 具体 的 に は 、 調 
節 部 材 の 公称 振動 振幅 の 10% よ り 大 きい 。 
[0021] 

動作 制限 手段 は 、 極 端 な 位置 の 各々 に お いて 、 特定 の 停止 時 間 に わ た っ て 、 結 合 解 
除 部 材 を 動か な い 状 態 に 維持 する よう に 適合 され 、 結 合 解除 部 材 は 、 振 動 周期 の 759% よ り 
大 きく 、 具体 的 に は 、 振 動 周 期 の 80% よ り 大 きい 合計 停止 時 間 に わ た っ て 、 各 々 の 振動 周 
期 の 間 、 不 動 と され る 。 
[0022] 

合計 停止 時 間 は 、 振 動 周 期 の 95% 示 満 で あり 、 具 体 的 に は 、 振 動 周期 の 909% 示 満 で あ 


結合 解除 部 材 は 剛体 で ある 。 
[0024] 
レギ ュ レ ー タ 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 、 お よび 結合 解除 部 材 は 、 同 じ 板 に 形成 され た 続 
合 さ れ た 一 体 品 シス テム を 構成 し 、 実 質 的 に 板 の 中 央 平面 内 で 移動 する よう に 設計 され る 
[0025] 
結合 解除 部 材 は 、 前 記 結 合 解 除 部 材 を 固定 支持 体 に 連結 する 弾性 サス ペン ショ ン に 
よっ て 案内 され る 。 
[0026] 
本 発明 は 、 上 記 で 定め た 機構 を 備え る 時 計 に も 関す る 。 
[0027] 
本 発明 の 他 の 特徴 お よび 利点 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し つつ 、 非 限定 的 な 例 と し て 与え ら 
れる 本 発明 の 実施 形態 の うち の 1 つの 以下 の 記載 か ら 明 ら か と な る 。 
[ 図面 の 簡単 な 説明 】 
[0028] 
【 図 1 】 本 発明 の 例示 の 実施 形態 に よる 機構 を 備え 得る 時 計 の 概略 図 で ある 。 
【 2] 図 1 か ら の 時 計 の ムー ブ メ ント の ブロ ッ ク 図 で ある 。 
(ЕЗ) 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に よる 、 レ ギュ レー タ 、 結合 解除 部 材 、 パ レッ ト フ ォ ー 
ク 、 お よび エネ ルギー 分 配 部 材 を 備え る 、 図 2 の ムー ブ メ ント の 部 品 の 平面 図 で ある 。 
[ ЗА] エネ ルギー 分 配 部 材 と パレ ッ ト フ ォ ー ク の 一 部 分 と を 示す 拡大 し た 詳細 図 で あ 
る 
【 
【 
【 
【 
【 


図 4 】 機構 の 異な る 連続 し た 位置 を 示す 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
加 5 】 機構 の 異な る 連続 し た 位置 を 示す 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
図 6 】 機構 の 異な る 連続 し た 位置 を 示す 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
図 7 】 機構 の 異な る 連続 し た 位置 を 示す 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
HS) 機構 の 異な る 連続 し た 位置 を 示す 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
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図 9 】 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 の 変形 例 に お ける 図 3A と 同様 の 詳細 図 で ある 。 
図 1 0 】 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 に お ける 図 3 と 同様 の 図 で ある 。 
図 1 1 】 レギュレータ の 2 つの 極端 な 位置 を 示す 図 10 と 同様 の 図 で ある 。 
図 1 2 】 レ ギュ レー タ の 2 つの 極端 な 位置 を 示す 図 10 と 同様 の 図 で ある 。 
発明 を 実施 する た め の 形 態 】 
0029) 
様々 な 図 に お いて 、 同 じ 符 号 は 同一 の 要素 また は 同様 の 要素 を 指示 し て いる 。 
[0030] 
図 1 は 、 
ケー ス 2 と 、 
ケー ス 2 に 収め られ た 時 計 ム ー ブ メ ント 3 と 、 
大 ま か に は 、 竜 頭 4 と 、 
文字 盤 5 と 、 
文字 盤 5 を 覆う ガラ ス 6 と 、 
ガラ ス 6 と 文字 上 盤 5 と の 間 に 配 置 さ れ 、 時 計 ム ー ブ メ ント 3 に よっ て 作動 させ られ る 、 
それ ぞ れ 時 お よび 分 の た め の 2 つ の 針 7a、7b を 例え ば 備え る 時 刻 指示 器 7 と 
を 備え る 、 腕 時 計 な どの 時 計 1 を 示し て いる 。 
[0031] 
図 2 に 概略 的 に 示し て いる よう に 、 腕 時 計 ム ー ブ メ ント 3 は 、 例 えば 、 
典型 的 に は 主 ゼ ンマ イ で ある 機械 的 な エネ ルギー 有 貯蔵 装置 8 と 、 
機械 的 な エネ ルギー 貯蔵 装置 8 に よっ て 駆動 され る 機械 的 な 伝達 装置 9 と 
前 記 時 刻 指示 器 7 と 、 
エネ ルギー 分 配 部 材 10( 例 えば 、 ガ ン ギ 車 ) と 、 
エネ ルギー 分 配 部 材 10 を 連続 的 に 保持 お よび 解放 する の に 適する パレ ッ ト フ ォ ー ク 1 


=— テー ニー と ーー テー テー テー 


1 と 、 
エネ ルギー 分 配 部 材 が 一 定 の 時 間 間 隔 に お いて 増分 ステ ッ プ で 移動 され る よう に パ 
レッ ト フ ォ ー ク 11 を 規則 的 に 移動 させ る た め に パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 を 制御 する 振動 調節 部 
材 を 備え る 機構 で ある レギ ュ レ ー タ 12 と 、 
レギ ュ レ ー タ 12 と パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 と の 間 に 介 在 さ れる 結合 解除 部 材 13 と 

を 備え 得る 。 

[0032] 

結合 解除 部 材 13 は 、 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 R1( 第 1 の バネ で あっ て 、 図 1 お よび 図 2 で は 示 
され て いな い ) に よっ て パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 に 弾性 的 に 連結 され て お り 、 第 2 の 弾性 リン ク 
手段 R2( 第 2 の バネ で あっ て 、 図 1 お よび 図 2 で は 示さ れ て いな い ) に よっ て 調節 部 材 に 弾性 
的 に 連結 され て いる 。 こ の 結合 解除 部 材 13 は 、2 つ の 極端 な 位置 の 間 で 、 調 節 部 材 と 同じ 
振動 周期 で ある が より 小さ い 振 幅 で 振動 する よう に 構成 され て お り 、 こ の 小さ い 振 幅 は 動 
作 制限 手段 (有利 に は 、 結 合 解 除 部 材 が 間 で 振動 し 、 結 合 解 除 部 材 を 振動 周期 の 一 部 分 に 
わた っ て 動か な いま ま に す る よう に 結合 解除 部 材 の 進行 を 制限 する 2 つの 停止 部 ) に よっ て 
課さ れる 。 

[0033] 

ここ で 、 時 計 ム ー ブ メ ント 3 が 図 3 お よび 図 3A を 参照 し て より 詳細 に 説明 され る が 、 図 3 
お よび 図 3A は 、 レ ギュ レー タ 12、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11、 お よび 結合 解除 部 材 13 は 、( 通常 
は 平坦 な ) 同じ 板 14 に 形成 され た 統合 され た 一 体 品 シ ステ ム を 構成 し て お り 、 実質 的 に 前 
記 板 の 中 央 平面 内 で 移動 する よう に 設計 され る 。 し か し な が ら 、 本 発明 は 、 前 述 の 結合 解 
除 部 材 13 が 任意 の 時 計 ム ー ブ メ ント で 提供 され 得る た め 、 こ の よう な 統合 され た シス テム 
に 限定 され な い 。 

[0034] 

図 3 お よび 図 3A の 例 で は 、 板 14 は 、 例 えば 、 板 14 の 材料 の 性 質 に 依存 し て 約 0.1nm か ひら М 
0.6m ま で な ど 、 薄 いも の で あっ て よい 。 

[0035] 
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板 14 は 、 板 の XX 平面 に お いて 、 約 15mr か ら 40m の 間 の 横断 する 寸法 ( 幅 お よび 長 さ 、 ま 
た は 直径 ) を 有 し 得る 。 X お よび Y は 板 14 の 平面 を 定め る 2 つの 直角 に 交わ る 軸 で ある 。 
[0036] 

板 14 は 、 良 好 な 弾性 と 小さ い 振 動 数 と を 呈す る た め に 、 優 先 的 に は 小さ い ヤ ング 率 を 有 
する 任意 の 適切 な 剛性 の 材料 を 用 いて 製作 され 得る 。 板 14 を 作り 出す た め の 適 切な 材料 の 
例 に は 、 シ リコ ン 、 ニ ッ ケ ル 、 鉄 / ニ ッ ケ ル 合 金 、 鋼 鉄 、 お よび チタ ン が ある 。 シ リコ ン 
の 場合 、 板 14 の 厚 さ は 、 例 えば 、0.2mm か ら 0.6mr の 間 で あり 得る 。 

[0037] 

№ 146 Мх п же ВМ. НЯ (ЕУ нтс сМ. 7 17H IET 
MASHZHEBORBLTBEK EST. айі. MEMS の 製造 の た め に 使用 され る 工程 に 
よっ て 、 得 られ る 。 

[0038] 

シリ コン 板 14 の 場合 、 板 は 、 例 えば 、 深 掘り 反応 性 イオ ン エ ッ チ ング (DRIE) に よっ て 、 
また は 、 場 合 に よっ て は 小さ な 一 続き の た め の レ ー ザ ー 切 断 に よっ て 、 局 所 的 に 中 空 に さ 
れ 得 る 。 

[0039] 

鉄 / ニ ッ ケ ル の 板 14 の 場合 、 板 は 、 具 体 的 に は 、LIGA 工 程 に よっ て 、 ま た は 、 レ ー ザ ー 
切断 に よっ て 、 人 作り出す こと が で きる 。 
[0040] 

鋼鉄 また は チタ ン の 板 14 の 場合 、 板 14 は 、 例 えば 、 ワ イヤ 放電 加工 (WEDWM に よっ て 中 空 
と され 得る 。 

[0041] 

ここ で 、 機 構 の 構成 部 品 が より 詳細 に 説明 され る 。 こ れ ら の 部 品 の 一 部 は 剛性 で あり 、 
他 の 部 品 は 弾性 的 に 変形 可能 で あり 、 本 質 的 に 曲げ る こと が で きる 。 剛 性 の 部 品 と 弾性 の 
部 品 と の 間 の 違い は 、 板 14 の XY 平面 に お ける それ ら の 剛性 で あり 、 こ れ は それ ら の 形 に 起 
因 し 、 具 体 的 に は 、 そ れ ら の 細長 さ に 起因 する 。 ЕХЕ. ВЕН, MR SRE 
分 の 長 さ / 幅 の 比率 ) で あり 得る 。 例 えば 、 剛 性 の 部 分 は 、 XY 平面 に お いて 弾性 の 部 分 より 
少な く と も お お よそ 1000 倍 大 きい 剛性 を 有する 。 例 えば 以下 に 記載 し て いる 弾性 の 腕 部 27 
、 43-50, 56, 58, 59, 61、62 と いっ た 弾 性 連結 に つい て の 典型 的 な 寸法 は 、 例 えば 5nm 
~ 13mm の 間 の 範囲 で ある 長 さ と 、 例 えば 0.01nm( 10u mー0.04mm 40 ル ん m の 間 の 範囲 で 、 具 
体 的 に は 約 0.025nm 25 ル ん m で ある 幅 と を 含む 。 

[0042] 

板 14 は 固定 外側 フレ ー ム 15 を 形成 し て お り 、 固 定 外側 フレ ー ム 15 は 、 例 えば フレ ー ム 15 
の 孔 15a を 横断 する ネジ な ど ( 図 示せ ず ) に よっ て 、 支持 板 14a に 固定 され る 。 支 持 板 14a は 
時 計 1 の ケー ス 2 と 一 体 で ある 。 フ レー ム 15 は 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 10、 パ レッ ト フ ォ ー ク 
11、 レ ギュ レー タ 12、 お よび 結合 解除 部 材 13 を 少な く と も 部 分 的 に 包囲 で きる 。 
[0043] 

エネ ルギー 分 配 部 材 10 は 、 板 14 の XY 平面 と 垂直 な 回 転 の 軸 Z の 周り を 回 転 可 能 で ある よ 
うに 、 例 えば 支持 板 14a に 搭載 され る 、 回 転 可能 に 搭載 され る ガン ギ 車 と する こと が で き 
る 。 エ ネル ギー 分 配 部 材 10 は 、 エ ネル ギー 貯蔵 部 8 に よっ て 単 一 の 回 転 の 方 向 16 に 付 勢 さ 
れる 。 

[0044] 

エネ ルギー 分 配 部 材 10 は 、 図 示し た 例 で は 、 例 えば 凸 状 で あり 得る 前 縁 17a( 回 転 の 方 向 
16 に お ける ) と 、 比 較 的 真っ 直ぐ で あり 得る 後 縁 17b( 回 転 の 方 向 16 と 反対 ) と 、 歯 17 の 端 に 
お いて 突出 し 、 停 止 縁 を 形成 する 先端 17c と を 有する 外 歯 17 を 有する 。 先端 17c は 、 回 転 の 
方 向 16 に お いて 配向 され た 回 転 の 軸 Z に 対し て 実質 的 に 径 方 向 の 縁 を 形成 し 得る 。 
[0045] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 例 えば X 軸 と 平行 に 延び る 剛性 の 本 体 18 と 、 例 えば エネ ルギー 
分 配 部 材 10 の 各々 の 側 に ] つ ずつ Y 軸 と 平行 に 延び る 2 つの 平行 な 剛性 の 側 腕 部 19、 20 と を 
備え 得る 剛性 の 部 品 で ある 。 腕 部 19、20 は 、 腕 部 19、 20 か ら 、X 軸 の 方 向 に 治っ て 互い に 
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向かっ て 突出 する 指 の 形態 で 2 つの 停止 部 材 21、22 を それ ぞ れ 備え て いる 。 有利 に は 、 各 
々 の 停止 部 材 は 要 形 と され 、 回 転 の 軸 Z に 対し て 実質 的 に 径 方 向 に 配置 され 、 回 転 の 方 向 1 
6 と 反対 方 向 に 配向 され た 停止 面 21a、22a と 、 反対 の 面 21b、22b と を 備え る 。 

【0046】 

代替 で 、 図 9 に 示し て いる よう に 、 ガ ン ギ 車 10 の 歯 117 の 輪郭 と 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 
停止 部 材 121、 122 と は 、 逆 で 実施 され て も よい 。 こ の 場合 、 車 の 歯 117 は 、 例 えば 回 転 の 
軸 Z に 対し て 真っ 直ぐ に 径 方 向 と な り 得 る 前 縁 117a( 回 転 の 方 向 16 に お いて ) と 、 径 方 向 に 
対し て 比較 的 真っ 直ぐ で 斜め で あり 得る 後 縁 117b( 回 転 の 方 向 16 と 反対 ) と を 伴う 、 突 出す 
る 先端 の な い 簡 素 な 輪郭 を 有 し 得る 。 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 例 えば 図 3 に お ける の と 同 
じ 手 法 で 、 移動 可能 に 搭載 され 得る 。 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 例 えば xX 軸 と 平行 に 延び る 
剛性 の 本 体 118 と 、 例 えば エネ ルギー 分 配 部 材 10 の 各々 の 側 に 1 つ ず つ Y 軸 と 平行 に 延び る 2 
つの 平行 な 剛性 の 側 方 腕 部 119、120 と を 有 し 得る 剛性 品 で ある 。 腕 部 119、120 は 、 肢 部 11 
9. 120 か ら 、X 軸 の 方 向 に 沿っ て 互い に 向かっ て 突出 する 2 つの 指 の 形 と され た 停止 部 材 12 
1、122 を それ ぞ れ 備え て いる 。 図 9 の 変形 例 で は 、 各 々 の 停止 部 材 121、122 は 、 歯 117 の 音 
が 矢印 16 の 方 向 に 抗 し て 滑る 衝撃 傾斜 部 121a、122a を 備え る こと が で き 、 各 々 の 和 撃 傾斜 
部 121a、 122a は 、 車 10 の 回 転 の 方 向 16 に お いて 、 回 転 の 軸 Z に 対し て 実質 的 に 径 方 向 で あ 
る 停止 リッ プ 121b、122b で 途切れ て いる 。 

[0047] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 は 、X% 軸 と 平行 に 移動 可能 と な る よう に フレ ー ム 15 に 弾性 的 に 連結 
され 、 そ れ に よっ て 逃がし 方 向 を 形成 し て いる 。 有利 に は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 例 え 
ば Y 軸 と 実質 的 に 平行 な 2 つの 弾性 の 腕 部 27 を 備え る 弾性 サス ペン ショ ン に よっ て フレ ー ム 
15 に 連結 され 得る 。 弾性 の 腕 部 27 は 、 側 方 腕 部 19、 20 の 各々 の 側 に 1 つ ず つつ 配置 さ れる こ 
と が 可能 で あり 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 側 方 腕 部 19、20 と 反対 に Y 軸 に 治っ て 延び る 2 つ 
の 脚 部 23、25 を 有 し て も よく 、 こ れ ら の 脚 部 は X 軸 に 沿っ て 延び る 突起 24、26 に よっ て 途 
切れ て いる 。 弾性 の 腕 部 27 は 場合 に より これ ら の 突起 24、26 に 連結 され 得る 。 レ ギュ レー 
Я 12 の より 近く に 位置 する 突起 26 は 、 場 合 に よっ て は 、 そ の 有用 性 が さら に 下記 で 分 か る 
こと に な る 延 在 部 26a を 用 いて 前 記 レ ギュ レー タ に 向かっ て 延 ば さ れ 得 る 。 

[0048] 

レギ ュ レ ー タ 12 は 、 不 活性 質量 を 形成 する 剛性 の 調節 部 材 12a と 、 調 節 部 材 12a を フレ ー 
ム 15 へ と 連結 する 弾性 サス ペン ショ ン 12b と を 備え る 機械 的 振動 子 で ある 。 こ の 弾性 サス 
ペン ショ ン は 、 調 人 節 部 材 を 、 所 与 の 振動 期間 と 、 所 与 の 公称 振幅 AO( 図 示せ ず ) と で 振動 さ 
せる こと が で きる 。 図 示し た 例 で は 、 弾 性 サス ペン ショ ン 12b は 、 実 質 的 に X 軸 と 平行 な 直 
線 的 な 並 進 で 振動 する よう に 適合 され る が 、 レ ギュ レー タ 12 は 、 具 体 的 に は 回 転 可能 と い 
っ た 、 人 任意 の 他 の 種類 の も の で あっ て も よい 。 

[0049] 

検討 し て いる 例 で は 、 調 節 部 材 12a は 、 実 質 的 に X 軸 に 沿っ て 延び る 剛性 の 本 体 28 と 、 例 
えば 前 記 側 方 腕 部 19、20 と 同じ 方 向 に 、 本 体 28 か ら Y 軸 に 沿っ て 延び る 3 つの 平行 な 剛性 の 
腕 部 29 て 31 と を 備え 得る 。 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 に 最も 近い 腕 部 29 は 、X 軸 に 沿っ て 延び る 
外側 の 突起 32 を 備え て も よい 。 受 部 29、30 は 、X 軸 に 沿っ て 互い に 向かっ て 延び る それ ぞ 
れ 符号 33、34 で ある 内 部 突起 を 備え て も よい 。 腕 部 30、31 は 、X 軸 に 沿っ て 互い に 向かっ 
て 延び る それ ぞ れ 符号 34、35 で ある 内 部 突起 も 備え 得る 。 

[0050] 

フレ ー ム 15 は 、 場 合 に よっ て は 、 調 節 部 材 12a の 腕 部 29、30、31 の 間 で 自由 に され た ま 
ま の 空間 へ と それ ぞ れ 開口 する 2 つの 陥 凹 部 36 を 備え 得る 。 こ れ ら の 陥 凹 部 36 は 、Y 軸 に 治 
っ て 延び る 剛性 の 腕 部 38 に よっ て 分 離さ れ て いる 。 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 に 最も 近い 陥 凹 部 
36 は 、 調節 部 材 12a に 向かう その 開口 に 、x 軸 に 沿っ て 互い に 向かっ て 延び る 突起 37、 39% 
備え て も よい 。 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 か ら 最 も 遠い 陥 凹 部 36 は 、 調 節 部 材 12a に 向かう その 
開口 に 、X 軸 に 沿っ て 互い に 向かっ て 延び る 突起 39、40 を 備え て も よい 。 

[0051] 

弾性 サス ペン ショ ン 12b は 、 陥 凹部 36 内 に 、 お よび 、 調 節 部 材 12a の 腕 部 29、 30. 3108 
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で 自由 に され た まま の 空間 内 に 、 実 質 的 に Y 軸 に 沿っ て 延び る 2 つの 剛性 の ロッ ド 41 を 備え 
て も よい 。 こ れ ら の ロッ ド 41 の 各々 は 、 そ の 長手 方 向 の 端 の 各々 に 、 実 質 的 に X 軸 に 沿っ 
て 延び る 拡大 され た ヘッ ド 42 を 備え て も よい 。 ロ ッ ド 41 の ヘッ ド 42 は 、 弾 性 の 胸部 43~ 50 
に よっ て 、 調 節 部 材 12a の 前 記 突 起 33 こ 35 ま で 、 お よび 、 フ レー ム 15 の 突起 37、 39 40% 
で それ ぞ れ 連結 され 得る 。 他 の 種類 の 弾性 サス ペン ショ ン 12b が 当然 な が ら 可 能 で ある 。 
[0052] 

結合 解除 部 材 13 は 、 例 えば 、 実質 的 に X 軸 に 沿っ て 延び る 剛性 の 本 体 51 と 、Y 軸 の 方 向 に 
お いて 陥 凹部 53 へ と 突出 する 2 つの 剛性 の 捕獲 部 52 と を 備え る 剛性 の 部 品 と で き 、 陥 凹部 5 
3 は 、 2 つの 剛性 の 停止 要素 54、55 の 間 で 、 前 述 の 陥 凹 部 36 と 同じ 側 に お いて フレ ー ム 15 に 
形成 され て いる 。 

[0053] 

結合 解除 部 材 13 は 、 実 質 的 に X 軸 に 沿う 並 進 時 の 振動 を 許容 する た め に 、 弾 性 リン ク 手 
段 RHN、R2 に よっ て フレ ー ム 15 内 に 懸架 し て 搭載 され て お り 、 そ の た め 、 捕 獲 部 52 は 、 合 計 
移動 距離 」 で 、 停 止 要素 54、55 の 向かい 合う 停止 面 54a、55a に さら に 当 接 する が 、 結 合 解 
除 部 材 13 の 移動 は 、 具 体 的 に は 回 転 可能 と いっ た 他 の 種類 の も の で あっ て も よい 。 HER 
除 部 材 の 振動 振幅 」/2 は 、 調 節 部 材 12a の 公称 振幅 AO より 小さ い 。 

[0054] 

この 移動 は 場合 に よっ て は 、 実 質 的 に Y 軸 に 沿っ て 陥 凹 部 53 へ と 延び 、 結 合 解除 部 材 13 
を フレ ー ム 15 へ と 連結 する 少な く と も 1 つの 弾性 の 腕 部 56 に よっ て 、 さ ら に 案内 され 得る 
[0055] 

有利 に は 、A0 お よび j は 、 振 幅 」/2 が AO の 25% よ り 小 さく < く 、 具 体 的 に は 、 A0 の 20% よ り 小 さ 
く な る よう な も の で ある 。j/2 の 振幅 は 、AO の 5% よ り 大 きく て も よく 、 具 体 的 に は AO の 10% 
より 大 きく て も よい 。 

[0056] 

し た が っ て 、 結 合 解除 部 材 13 は 、 振 動 周期 T の 75% よ り 大 きく 、 上 只 体 的 に は 、T の 809% よ り 
大 きい 合計 停止 時 間 に わ た っ て 、 人 停止 要 素 54、55 に 当たっ て 動か な いま ま と な る 。 合 計 停 
止 時 間 は 、 振 動 周期 T の 959 よ り 小 さく て も よく 、 具 体 的 に は 、T の 90% よ り 小 さく て も よい 
[0057] 

弾性 リン ク 手 段 R1、R2 は 任意 の 知ら れ て いる 種類 の も の で あり 得る 。 検討 し て いる 例 で 
は 、 弾 性 リン ク 手 段 R1 は 、 例 えば X 軸 に 沿っ て 延び る 剛性 の 中 間 部 材 57 に よっ て 相互 に 連 
結 さ れる 弾性 の 腕 部 58、59 を 備え て も よい 。 弾性 の 腕 部 58、59 は 、 陥 凹部 53 を 有する フレ 
ー ム 15 の 側 に 向かっ て 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 延 在 部 26a ま で 、 お よび 、 結 合 解除 部 材 13 
の 本 体 51 ま で それ ぞ れ 開く V 字 で 延び て いる 。 弾性 リン ク 手 段 R1 は 、 図 示し た 例 で は 2 つの 
平行 な 弾性 の 腕 部 58 と 2 つの 平行 な 弾性 の 腕 部 59 と を 備え て いる が 、 人 任意 選択 で 、 望 まれ 
る 弾性 的 な 剛性 に 依存 し て 、1 つ の 弾性 の 腕 部 58 お よび / も し く は 1 つの 弾性 の 腕 部 59、 ま 
た は 、 異 な る 数 の 弾性 の 腕 部 を 備え て も よい 。 

[0058] 

同様 に 、 弾 性 リン ク 手 段 R2 は 、 例 えば X 軸 に 治っ て 延び る 剛性 の 中 間 部 材 60 に よっ て 相 
互 に 連結 され る 弾性 の 腕 部 61、62 を 備え て も よい 。 弾性 の 腕 部 61、62 は 、 陥 凹部 53 を 有 す 
る フレ ー ム 15 の 側 に 向かっ て 、 結 合 解除 部 材 13 の 本 体 51 ま で 、 お よび 、 調 人 節 部 材 12a の 外 
側 の 突起 32 ま で それ ぞ れ 開く V 字 で 延び て いる 。 弾性 リン ク 手 段 R2 は 、 図 示し た 例 で は 2 つ 
の 平行 な 弾性 の 腕 部 61 と 2 つの 平行 な 弾性 の 腕 部 62 と を 備え て いる が 、 人 任意 選択 で 、 望 ま 
れる 弾性 的 な 剛性 に 依存 し て 、1 つ の 紳 性 の 腕 部 61 お よび / も し く は 1 つの 弾性 の 腕 部 62、 
また は 、 異 な る 数 の 弾性 の 腕 部 を 備え て も よい 。 

[0059] 

前 述 し た 機構 は 次 の よう に 機能 する 。 以下 に お いて 、 上 / 下 、 左 / 右 の 概念 は 、 図 3~ 図 8 
の 図面 の 向き に 対し て 記載 を 明確 に する た め に 使用 され 得る が 、 こ れ ら の 指示 は 非 限定 的 
で ある 。 
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[0060] 

図 3 の 状況 に お いて 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 第 1 の 静止 位置 に あり 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 
10 は 停止 させ られ て お り 、 左 に 位置 する 歯 17 の 先端 17c は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 左 に 位 
置 する 停止 部 材 21 の 停止 面 21a と 接触 し て いる 。 

[0061] 

結合 解除 部 材 13 は 、 そ の 極端 な 右 の 位置 に ある ( 右 の 停止 要素 55 に 当 接 する )、 ま た は 、 
この 位置 の 近く に あり 、 調 節 部材 12a は 、 そ の 極端 な 右 の 位置 の 近く に ある 。 
[0062] 

第 1 の 弾性 手段 RR は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 左 位置 (第 1 の 静止 位置 ) と 、 結 合 解 除 部 材 13 
の 右 位置 (第 2 の 極端 な 位置 ) と に よっ て 幾何 学 的 に 決定 付け られ る 最大 の 引き 伸ばし を 有 
35. そのため 、 こ れ に よっ て 第 1 の 弾性 手段 R1 に 貯蔵 され る 機械 エネ ルギー が あら か じ 
め 決 定 さ れ 、 各 々 の サイ クル に お いて 一 定 に な る 。 

[0063] 

図 3 の 位置 か ら 始ま っ て 、 図 4 に 示し て いる よう に 、 調 節 部 材 12a が 矢印 63 の 方 向 で 左 へ 
と 移動 し 、 結 合 解除 部 材 13 も 矢印 63 の 方 向 で 左 へ と 移動 する 。 

[0064] 

次 に 、 第 1 の 弾性 手段 R1 に 先 に 蓄積 され た エネ ルギー が 、 調 人 節 部 材 12a を 左 へ と 引っ 張る 
こと で 、 そ の 振動 を 維持 する た め に レギ ュ レ ー タ 12 へ と 伝達 され る 。 
[0065] 

第 1 の 弾性 手段 R1 は 、 伸 長 さ れ て いる 限り 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 を 右 へ と 引っ 張り 、 そ 
の た め パ レッ ト フ ォ ー ク 11 を その 第 1 の 位置 に 保持 し 、 先 に 説明 し た よう に エネ ルギー 分 
配 部 材 10 に 係 止 する 。 

[0066] 

結合 解除 部 材 13 が 、 図 5 に 示し て いる よう に 、 そ の 極端 な 左 の 位置 また は 第 2 の 極端 な 位 
置 ( 左 の 停止 要素 54 に 当 接 する ) に 到達 する の に 近づく と 、 第 1 の 弾性 手段 R1 は 、 ほ と ん ど 
その 静止 長 さ と な り 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 を 左 へ と 駆動 し 、 こ れ に よっ て 、 パ レッ ト フ ォ 
ー ク 11 を その 第 1 の 位置 か ら 離 し 、 そ れ に よっ て エネ ルギー 分 配 部 材 10 の 逃がし を 可能 に 
し 、 そ の た め エ ネル ギー 分 配 部 材 10 は 回 転 の 方 向 16 に 回 転 す る こと が で きる 。 
[0067] 

エネ ルギー 分 配 部 材 10 の 逃がし に より 、 右 に 位置 する 歯 17 の 凸 状 前 縁 17a が 、 パ レッ ト 
フォ ー ク 11 の 右 に 位置 する 停止 部 材 22 と 接触 する こと に な り 、 こ れ は 、 カ ム の 作用 に よっ 
て 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 を 、 矢 印 64 の 方 向 に 右 へ と 第 2 の 静止 位置 まで 移動 させ 、 そ の 第 2 
の 静止 位置 に お いて 、 右 側 に 位置 する 歯 17 の 先端 17c が 停止 部 材 22 の 停止 面 22a に 載る ( 図 6 
)。 エ ネル ギー 分 配 部 材 10 に よっ て 供給 され る この 衝撃 は 、 第 1 の 弾性 手段 R1 に エネ ルギー 
を 伝え 、 第 1 の 弾性 手段 R1 を 圧縮 する 。 こ の 移動 の 間 、 結 合 解 除 部 材 13 は 、 停止 要素 54 に 
当たっ て その 極端 な 左 の 位置 (第 1 の 極端 な 位置 ) に 留まり 、 そ の た め 調 節 部 材 12a は 、 そ の 
極端 な 左 の 位置 に ある か 、 ま た は 、 こ の 位置 の 近く に ある 。 

[0068] 

第 1 の 弾性 手段 R1 は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 右 位置 と 、 結 合 解除 部 材 13 の 左 位置 と に よ 
っ て 幾何 学 的 に 決定 付け られ る 最小 の 引き 伸ばし を 旦 す る 。 そ の た め 、 第 1 の 弾性 手段 R1 
は 、 各 々 の サイ クル に お いて 一 定 で ある 所 定 の 鞭 積 機械 エネ ルギー を 有する 。 
[0069] 

また 、 結 合 解除 部 材 13 が 当 接 し て いる と き 、 第 1 の 弾性 手段 RH に お ける 逃がし お よび エ 
ネル ギー の 供給 が 起こ り 、 こ れ は 、 調 人 節 部 材 12a が 多かれ 少な か れ 自 由 に 振動 する こと を 
意味 する 。 そ の た め 、 調 人 節 部 材 12a の 振動 は 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 10 の 逃がし 、 お よび 、 
エネ ルギー 分 配 部 材 10 が パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 に 提供 する 衝撃 に よっ て 邪魔 され な い 。 
[0070] 

その た め 、 図 7 に 示し て いる よう に 、 調 節 部 材 12a は 、 矢印 64 の 方 向 へ 右 に 移動 する こと 
で 、 そ の 動作 を 再開 し 、 そ の 振動 は 、 シ ステ ム へ と 分 配 さ れる 第 1 の 弾性 手段 R1 に 鞭 積 さ 
れ た エネ ルギー に よっ て 維持 され る 。 
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[0071] 

この 動作 の 終わ り に 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 矢印 64 の 方 向 に 右 へ と 引っ 張ら れ ( 図 8) 、 
その た め エ ネル ギー 分 配 部 材 10 が 逃げ 、 回 転 の 方 向 16 に お いて 回 転 す る 。 そ の た め 、 左 に 
位置 する 歯 17 の 凸 状 前 縁 17a が 、 カ ム 作 用 に よっ て パレ ッ ト フ ォ ー ク の 停止 部 材 21 と 係 合 
し 、 図 3 の 状況 へ と 戻る よう に パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 を 左 へ と 移動 する 。 

[0072] 

これ ら の ステ ッ プ は 無制限 に 繰り 返さ れる 。 
[0073] 

記載 し た 装置 は 、 以 下 の 利 点 を 有 し て いる 。 

- 結合 解除 部 材 13 が 当 接し て いる と き に ガン ギ 車 の 衝撃 が パレ ッ ト フ ォ ー ク に 伝達 さ 
れる た め 、 お よび 、 結合 解除 部 材 13 が その 極端 な 位置 の うち の 1 つの すぐ 近傍 に ある (例え 
+. 移動 が j/10 で 極端 な 下方 の 位置 まで 残っ て いる ) と き に ガン ギ 車 10 の 解放 が 起こ る た 
め 、 結 合 解 除 部 材 13 お よび バネ R1、R2 は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 動作 を 、 レ ギュ レー タ か 
ら 独 立 さ せる か 、 ま た は 、 レ ギュ レー タ か ら 実 質 的 に 独立 させ 、 こ れ は 、 衝 撃 ま た は 逃 が 
し が レギ ュ レ ー タ を 混乱 させ る の を 防止 する 。 

- 各々 の 衝撃 の 局面 の 問 に ガン ギ 車 に よっ て レギ ュ レ ー タ 12 に 供給 され る エネ ルギー 
が 、 バ ネ R1 に お いて 投入 され る エネ ルギー に よっ て 決定 され 、 こ の 投入 は 、 も っ ぱら ガン 
ギ 車 10 か ら の 衝撃 の 終わ り に お ける 変形 の 状態 に よっ て 決定 され 、 こ こ で 、 こ の 変形 の 状 
態 は も っ ぱら 、 結 合 解除 部 材 13 の 極端 な 位置 と 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 の 対応 する 静止 位置 
と に よっ て 決定 され 、 そ の た めこ の エネ ルギー の 伝わり は 正確 に 一 定 で ある 。 
[0074] 

図 10 に 示し た 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 で は 、 レ ギュ レー タ 12、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11、 お 
よび 結合 解除 部 材 13 は 、 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に つい て 先 に 説明 し た よう に 、 こ こ で も 
同じ 板 14( 通 常 は 平面 ) に 形成 され た 統合 され た 一 体 品 シ ステ ム と で き 、 実 質 的 に 前 記 板 14 
の 中 央 平面 内 で 移動 する よう に 設計 され る 。 

[0075] 

前 述 し た よう に 、 板 14 は 固定 外側 フレ ー ム 215 を 形成 し て お り 、 固 定 外側 フレ ー ム 215 は 
、 例 えば フレ ー ム 215 の 孔 215a を 横断 する ネジ な ど ( 図 示せ ず ) に よっ て 、 支 持 板 14a に 固定 
され る 。 支 持 板 14a は 時 計 1 の ケー ス 2 に 固定 され る 。 フ レー ム 215 は 、 エ ネル ギー 分 配 部 材 
10、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11、 お よび レギ ュ レ ー タ 12 を 少な く と も 部 分 的 に 包囲 し て も よい 。 
[0076] 

エネ ルギー 分 配 部 材 10 は 、 図 3 お よび 図 3A を 参照 し て 前 述 し た も の と 同一 また は 同様 の 
ガン ギ 車 で あり 得る 。 

[0077] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 例 えば ガン ギ 車 10 の 回 転 の 軸 Z に 対し て 実質 的 に 径 方 向 で 延び 
る 剛性 の 本 体 218 と 、 ガ ン ギ 車 10 を 部 分 的 に 包囲 する よう に 剛性 の 本 体 218 か ら 延 びる 2 つ 
の 平行 な 剛性 の 側 腕 部 219、220 と を 有 し 得る 。 腕 部 219、 220 は 、 回 転 軸 Z に 対し て 径 方 向 
に 腕 部 219、 220 か ら 互い に 向かっ て 突出 する 指 の 形態 で 、2 つ の 停止 部 材 221、 222 を それ 
ぞ れ 備え る 。 停止 部 材 221、 222 は 、 図 3 お よび 図 3A の も の と 同様 と で き 、 回 転 の 軸 Z に 対し 
て 実質 的 に 径 方 向 で 配置 され 、 ガ ン ギ 車 の 先端 17c と の 当 接 に よっ て 係 合 する よう に 適合 
され る 停止 面 221a、222a を 各々 備え 得る 。 

[0078] 

パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 ガ ン ギ 車 10 か ら 遠 くに 置か れ た 回 転 の 中 心 の 周り に 回 転 可能 と 
な る よう に フレ ー ム 215 に 弾性 的 に 連結 され (図示 され て お ら ず 、 後 で さら に 説明 され る ) 
、 そ の た め 停 止 部 材 221、 222 は ガン ギ 車 の 回 転 の 軸 Z に 対し て 実質 的 に 径 方 向 に 移動 する 
[0079] 

有利 に は 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 は 、 後 で 説明 され て いる 剛性 の 結合 解除 部 材 213 を 備え 
る 弾性 サス ペン ショ ン に よっ て フレ ー ム 15 に 連結 され て も よい 。 

[0080] 
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レギ ュ レ ー タ 12 は 、 第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 を 有する 機械 的 な 振動 子 で あり 、 
第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、230 は 、 剛 性 の 慣性 質量 を 各々 形成 し て お り 、 そ れ ら を 並 進 
方 向 0Q0 に お いて Y 軸 の 周り で 振動 させ る こと が で きる 弾性 サス ペン ショ ン に よっ て フレ ー 
ム 215 に 各々 連結 され て いる 。 

[0081] 

第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、230 の 弾性 サス ペン ショ ン は 、 例 えば 、X 軸 に 沿っ て 実質 
的 に 延び 、 フ レー ム 215 に 連結 され る 2 つの 弾性 の 腕 部 231 を 各々 有 し 得る 。 

[0082] 

第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 の 各々 は 、 並 進 方 向 Q0 に お ける 振動 振幅 と 、 並 進 方 向 
O1 に 対し て 垂直 な ゼロ で は ない 二 次 的 な 振動 振幅 と を 伴う 円 形 の 並 進 で 振動 する よう に 、 
フレ ー ム 215 に 搭載 され て いる 。 並 進 方向 Q に お ける 前 記 振 動 振幅 は 、 第 1 お よび 第 2 の 調 
節 部 材 の 二 次 的 な 振動 振幅 より 大 きく 、 例 えば 、 二 次 的 な 振動 振幅 より 少な く と も 10 倍 大 
きい 。 

[0083] 

示し た 例 で は 、 第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、230 は 、 主 本 体 232 が フレ ー ム 215 の 内 向き 
に 延び る 2 つの 側 方 腕 部 233 の 間 で Y 軸 に 沿っ て 延び る 状態 で 、C 宇 形 を 各々 有する こと が で 
きる 。 前 記 弾 性 の 腕 部 231 は 側 方 腕 部 233 の 自由 端 に 有利 に 連結 で き 、 側 方 腕 部 233 は 、 弾 
性 の 腕 部 231 を 長く し 、 そ の た め 特 に 柔軟 に させ る こと が で きる 。 

[0084] 

第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 は 、 同 一 また は 実質 的 に 同一 の 質量 の 2 つの 対称 的 な 
部 品 で あり 得る 。 第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、230 は 、 そ れ ら の 間 に 自 由 な 中 心 空間 234 
を 定め る こと が で きる 。 

[0085] 

剛性 の 平衡 レバ ー237 が 、 自由 な 内 部 空間 234 内 に 配置 され 、 中 央 の 回 転 の 中 心 P の 周り 
で 枢 動 する よう に 搭載 され て いる 。 平衡 レバ ー237 は 場合 に よっ て は 、V 字 の 形態 の 中 央 部 
分 238 が 回 転 の 中 心 P お よび 2 つの 側 方 腕 部 239 か ら 分 岐 す る 状態 で 、 実 質 的 に M 字 の 形 を 有 
する こと が で きる 。 

[0086] 

側 方 腕 部 239 は 、 例 えば 実質 的 に Y 軸 に 沿っ て 延び る 2 つの 弾性 の 腕 部 240 に よっ て 、 第 1 
お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 に それ ぞ れ 連結 され 得る 。 

[0087] 

平衡 レバ ー237 は 、 フ レー ム 215 に し っ か り と 連結 され た 剛性 の 支持 体 240a に 、 弾 性 サス 
ペン ショ ン 243 に よっ て 搭載 され 得る 。 剛性 の 支持 体 240ag は 、 例 えば 、 調 節 部 材 229、 230 
の 間 で Y 軸 に 治っ て 、 フ レー ム 15 か ら 、 例 えば X 軸 に 沿っ て 延び て T 字 形 を 支持 体 240a に 与 
える こと が で きる ヘッ ド 242 ま で 延び る 腕 部 241 を 備え 得る 。 

[0088] 

弾性 サス ペン ショ ン 243 は 、 例 えば 、 

- 平衡 レバ ー237 の 内 側 に 配置 され 、 例 えば 回 転 の 中 心 PC お いて 中 心 リ ブ 245 を 備え 、 
2 つの 幅広 ヘッ ド 246 の 間 で X 軸 に 沿っ て 延び る 剛性 の 枢 動 部 材 244 と 、 

- 回 転 の 中 心 P の 近く で 中 心 リ ブ 245 の 両側 に 1 つ ず つ 配 置 さ れ た 2 つの 剛性 の 中 間 本 体 2 
47, 248 と 、 

- 剛性 の 支持 体 240a の ヘッ ド 242 の 自由 端 を 剛性 の 中 間 本 体 247 に それ ぞ れ 連結 する 2 つ 
の 弾性 の 腕 部 249 と 、 

- 剛性 の 中 間 本 体 247 を 幅広 ヘッ ド 246 の 自由 端 の うち の 一 方 に それ ぞ れ 連結 する 2 つの 
弾性 の 腕 部 250 と 、 

- 剛性 の 中 間 本 体 248 を 幅広 ヘッ ド 246 の 自由 端 の うち の 他方 に それ ぞ れ 連結 する 、 弾 
性 の 腕 部 250 と 対称 の 2 つの 弾性 の 腕 部 251 と 、 

- 平衡 レバ パー の 中 心 部 分 238 の それ ぞ れ の 端 に 剛性 の 中 間 本 体 248 を 連結 する 2 つの 弾性 
の 腕 部 252 と 

を 備え 得る 。 
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[0089] 

平衡 レバ ー237 は 、 第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 が 並 進 方 向 O1 に 治っ て 互い と 反対 
方 向 に 対称 的 に 移動 する こと を 要求 する 。 

[0090] 

これ ら の 反対 の 移動 は 、 機 構 の 動力 学 的 な 平衡 を 可能 に し 、 こ れ は 、 衝 撃 、 重 力 、 お よ 
び 、 よ り 一 般 的 に は 加速 に 対す る 機構 の 感度 を 低減 する 。 

[0091] 

結合 解除 部 材 213 は 、 例 えば 、 剛 性 の 基部 213a4 と 、 ガ ン ギ 車 10 に 向かっ て 分 岐 す る 2 つの 
剛性 の 腕 部 213b、213c と と を 備え る こと が で き 、 肢 部 213b、213c の 方 向 は 、 例 えば 、 実 質 的 
に パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 の 回 転 の 前 記 中 心 に お いて 交差 する 。 

[0092] 

結合 解除 部 材 213 は 、 例 えば 、 結 合 解 除 部 材 の 腕 部 213b、 213c の 間 で 基部 213a か ら Dik 
し 、 フ レー ム 215 に 連結 され る 2 つの 弾性 の 腕 部 256a、 256b に よっ て 、 パ レッ ト フ ォ ー ク 11 
の 回 転 の 前 記 中 心 の 周り で 前 記 フ レー ム 215 上 で 枢 動 する よう に 搭載 され 得る 。 レ ギュ レ 
ー タ 12 か ら 遠 い 方 の 弾性 の 腕 部 256a は 、 例 えば 、 フ レー ム 215 に 直接 的 に 連結 で き 、 レ ギ 
ュ レ ー タ 12 に 近い 方 の 他方 の 弾性 の 腕 部 2565 は 、Y 軸 に 対し て 若干 傾斜 し た 方 向 で フレ ー 
ム 215 の 内 部 へ と 延び る 剛性 の 腕 部 262 に 連結 で きる 。 

[0093] 

この 肢 部 262 は 、 場 合 に よっ て は 、 ガ ン ギ 車 10 と パレ ッ ト フ ォ ー ク 11 と を レギ ュ レ ー タ 1 
2 か ら 部 分 的 に 分 離 で きる 。 

[0094] 

結合 解除 部 材 213 は 、 例 えば 、 基 部 213a か ら 分 岐 し 、 前 記 弾 性 の 腕 部 256a、256b の 内 側 
で 、 本 体 218 と 一 体 の 剛性 の 腕 部 226 へ と 延び る 2 つの 弾性 の 腕 部 238 に よっ て 、 パ レッ ト フ 
ォ ー ク 11 に 弾性 的 に 連結 で きる 。 2 つの 弾性 の 腕 部 の 方 向 は 、 有 利 に は 、 パ レッ ト フ ォ ー 
2110 回転 の 前 記 中 心 に お いて 実質 的 に 交差 し 得る 。 こ れ ら の 弾性 の 腕 部 238 は 、 第 1 の 実 
施 形態 で 言及 し た 第 1 の バネ R1 を 形成 で きる 。 

[0095] 

レギ ュ レ ー タ 12 に 最も 近い 剛性 の 腕 部 213b は 、 例 えば スロ ッ ト 2610 же HRT SB 
性 の 腕 部 に よっ て 形成 され る 第 2 の バネ R2 に よっ て 前 記 レ ギュ レー タ 12 に 連結 で きる 。 よ 
り 明 確 に は 、 こ の 弾性 の 腕 部 は 、 第 2 の 調節 部 材 230 の 腕 部 233 の 剛性 の 延 在 部 233a に 連結 
され 得る 。 

[0096] 

第 1 の 実施 形態 で 説明 し た よう に 、 結 合 解 除 部 材 213 は 、2 つ の 極端 な 位置 の 間 で 、 レ ギ 
ュ レ ー タ と 同じ 振動 周期 で ある が より 小さ い 振 幅 で 振動 する よう に 構成 され て お り 、 こ の 
小さ い 振 幅 は 、 動作 制限 手段 (有利 に は 、 結 合 解 除 部 材 が 間 で 振動 し 、 結 合 解除 部 材 が 振 
動 周 期 の 一 部 分 に わた っ て 動か な いま まで ある こと を 要求 する た め に 結合 解除 部 材 の 進行 
を 限定 する 2 つの 停止 部 ) に よっ て 課さ れる 。 

[0097] 

図 10 の 例 で は 、 こ れ ら の 制限 手段 は 、 例 えば 、 フ レー ム 215 に 形成 され 、 レ ギュ レー タ 1 
2 か ら 遠 い 方 の 腕 部 213b の 自由 端 が 中 で 係 合 され る 切り 欠き 253 を 備え 得る 。 こ の 切り 欠き 
253 は 、 第 1 の 実施 形態 で 説明 し た よう に 、 結 合 解 除 部 材 213 の 移動 を 限定 する 2 つの 停止 面 
253a. 253b の 間 に 定 め ら れ て いる 。 

[0098] 

第 2 の 実施 形態 に お ける 機構 の 動作 は 、 第 1 の 実施 形態 で すでに 記載 し た も の と 同様 で あ 
>. 第 1 お よび 第 2 の 調節 部 材 229、 230 は 、 図 11 お よび 図 12 に それ ぞ れ 示し た 2 つの 極端 な 
位置 の 問 で 並 進 方 向 00 に お いて 、 例 えば 20 ご 30 セ の 間 で あり 得る 周波 数 f で 振動 する 。 & 
合 解 除 部 材 213 の 限定 され た 移動 の た め 、 前 記 部 材 は 、 レ ギュ レー タ の 振動 周期 T の 759 よ 
り 大 きく 、 上 只 体 的 に は 、T の 80% よ り 大 きい 合計 停止 時 間 の 間 、 停止 要素 253a、 253b に 当 た 
っ て 動か な いま ま と な る 。 合 計 停止 時 間 は 、 振 動 周 期 T の 95% よ り 小 さく て も よく 、 具 体 的 
に は 、T の 90% よ り 小 さく て も よい 。 
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【 符号 只 说 明 ] 

[0099] 
1 Hat 

2 7-2 

3 時 計 ム ー ブ メ ント 

4 ER 

5 ere 

6 ガラ ス 

7 時 刻 指 示 器 

7a、7b 8 10 

8 機械 的 な エネ ルギー 貯蔵 装置 、 エ ネル ギー 貯蔵 部 

9 機械 的 な 伝達 装置 

10 エネ ルギー 分 配 部 材 、 ガ ン ギ 車 

11 パレ ッ ト フ ォ ー ク 

12 レギ ュ レ ー タ 

12a 剛性 の 調節 部 材 

12b 弾性 サス ペン ショ ン 

13 結合 解除 部 材 

14 Ж 

14a 支持 板 20 

15 固定 外側 フレ ー ム 

15a A 

16 単 一 の 回 転 の 方 向 

17 歯 、 外 歯 

17a Ree 

17b 後 縁 

17c 先端 

18 剛性 の 本 体 

19. 20 剛性 の 側 腕 部 

21、22 停止 部 材 30 

21а. 22a 停止 面 

21b、22b 反対 の 面 

23, 25 HE 

24、26 突起 

26a 延 在 部 

27 弾性 の 腕 部 

28 剛性 の 本 体 

29. 30. 31 剛性 の 腕 部 

32 外側 の 突起 


33、 34、 35 内 部 突起 40 
36 Bars 

37. 39, 40 突起 

38 腕 部 

41 剛性 の ロッ ド 

42 ヘッ ド 

43, 44, 45, 46, 47, 48, 49, 55 弾性 の 腕 部 

51 剛性 の 本 体 

52 剛性 の 捕獲 部 

53 陥 凹 部 


54, 55 剛性 の 停止 要素 50 


54a、55a 停止 面 

56 弾性 の 腕 部 

57 剛性 の 中 間 部 材 

58. 59 弾性 の 腕 部 

60 剛性 の 中 間 部 材 

61. 62 弾性 の 腕 部 

63 移動 の 方 向 

117 d 

117a Bi 

117b Жа 

118 剛性 の 本 体 

119. 120 剛性 の 側 方 腕 部 
121, 122 停止 部 材 
121a. 122a 衝撃 傾斜 部 
121b、 122b 停止 リッ プ 
213 剛性 の 結合 解除 部 材 
213a 剛性 の 基部 

213b. 213c 剛性 の 腕 部 
215 固定 外側 フレ ー ム 
215a A 

218 剛性 の 本 体 

219, 220 剛性 の 側 腕 部 
221, 222 停止 部 材 
221a、 222a 停止 面 

229 第 1 の 調節 部 材 

230 第 2 の 調節 部 材 

231 弾性 の 腕 部 

232 主 本 体 

233 側 方 腕 部 

233a 剛性 の 延 在 部 

234 中 心 空間 

237 剛性 の 平衡 レバ ー 
238 中 央 部 分 、 弾 性 の 腕 部 
239 側 方 腕 部 

240 弾性 の 腕 部 

240a 剛性 の 支持 体 

241 腕 部 

242 ヘッ ド 

243 弾性 サス ペン ショ ン 
244 剛性 の 枢 動 部 材 
245 中 心 リ ブ 

246 幅広 ヘッ ド 

247, 248 剛性 の 中 間 本 体 
249 弾性 の 腕 部 

250, 251 弾性 の 腕 部 
252 弾性 の 腕 部 

253a、 253b 停止 面 
256a. 256b 弾性 の 腕 部 
261 スロ ッ ト 

262 弾性 の 腕 部 
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AO 公称 振幅 

j 全体 の 移動 距離 

Ol 並 進 方 向 

Р 回 転 の 中 心 

RI 第 1 の 弾性 リン ク 手 段 、 バ ネ 
R2 第 2 の 弾性 リン ク 手 段 、 バ ネ 
T 振動 周期 

Z [El êz ® 
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(57【 要約 】 

硬質 マ て トリ ックス と 硬質 マト リッ クス 中 に 含ま れる ナ 
ノ チ ュー ブ の フォ レス ト と を 含む 複合 材料 か ら な る 、 時 ee 
計 ム ー プ メン ト の た め の 部 品 ( 1 2a ) 。 
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許 請求 の 範囲 
求 項 1 】 

ひな く と も 1 つの 可 擁 性 部 分 を 含み 、 前 記 可 携 性 部 分 が 、 軸 (X) に 垂直 な 平面 内 で 曲 
が る よう に 構成 され 、 か つ 、 マ トリ ックス (16a ) 内 に 拘束 され た ナノ チュ ー ブ (1 6 
) を 含む 複合 材料 で 作ら れ て いる 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、12”" ) CH 
っ て 、 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6 ) が ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト を 形成 し て お り 、 前 記 ナ ノ チ ュ 
ー ブ ( 1 6 ) が 並 置 さ れ 、 前 記 軸 (X) に 概して 平行 に 配置 され て いる こと を 特徴 と する 
計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、12”") 。 

【 請求 項 2 ] 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ (16) が 炭素 か ら な る 、 請 求 項 1 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 
(12a, 8,12”), 

[ 请 求 项 3 ] 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ (16) が 多層 で ある 、 請 求 項 1 また は 2 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 
НЯ ш(12а, 8,12’). 

【 请 求 项 4 | 


[ 
[ 


Ф Gh dk 


тп 
at 


前 記 ナ ノ チ ュー ブ が 、7 から 30nm の 間 に 含 まれ る 直径 (d ) を 有する 、 請 求 項 1 か 
ら 3 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、12”') 。 
[請求 項 5】 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6 ) が 200 か ら 400 ミ クロ ン の 間 に 含 まれ る 長 さ (h) 在 有 
する 、 請 求 項 1 か ら 4 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、1 
2 7 
[ 请 求 项 6 ] 

前 記 マ トリ ックス (16a ) が 炭素 か ら な る 、 請 求 項 1 か ら 5 の いずれ か 一 項 に 記載 の 
時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、12" Ys 


[ 请 求 项 7 】 

前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 が 、 前 記 軸 ( メ ) を 中 心 に 振動 する よう に 構成 され た コイ 
ル ば ね ( 1 2a) で ある 、 請 求 項 1 か ら 6 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 
品 o 
[ 請求 項 8】 

前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 が 時 計 ム ー ブ メ ント 用 振動 子 ( 1 2 ) で ある 、 請 求 項 1 
か ら 6 の いずれ か に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 。 

【 請求 項 9】 

前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 が ぜん まい ( 8) で ある 、 請 求 項 1 か ら 6 の いずれ か 一 項 

に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント ABA. 
[ 請求 項 1 О] 

請求 項 7 に 記載 の コイ ル ば ね ( 12a) を 有する 時 計 ム ー ブ メ ント 。 
[ 請求 項 1 1 】 

請求 項 1 0 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント (3 ) を 備え る 時 計 。 

[ 請求 項 1 2] 

請求 項 1 か ら 9 の いずれ か 一 項 に 記載 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 (12a、8、12 
) を 製造 する 方 法 で あっ て 、 

a) ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト を 成長 させ る 、 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6 ) の フォ レス ト の 成 
長 ス テッ プ ( 1 6 ) と 、 

b) マト リッ クス の 構成 材料 が 前 記 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6) の フォ レス ト に 浸透 する 、 浸 
透 ス テッ プ と 、 

を 含む 、 方 法 。 
【 請求 項 1 3] 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ (16) の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ a ) の 間 に 、 前 記 ナ ノ チ ュー プ ブ 

の フォ レス ト が 基板 ( 19) 上 に 成長 され 、 前 記 浸 透 ス テッ プ b ) DRK, 複合 材料 を 前 
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( 3) JP 2019- 518965 A 2019. 7. 4 


記 基 板 ( 1 9 ) か ら 分 離す る 、 分 離 ス テッ プ c ) が 続く 、 請 求 項 1 2 に 記載 の 方 法 。 
【 請求 項 1 4] 

前 記 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6) の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ a ) の 間 に 、 前 記 ナ ノ チ ュー ブ 
(16) の フォ レス ト が 前 記 基 板 ( 1 9 ) に 対し て 実質 的 に 垂直 に 成長 する 、 請 求 項 1 3 
記載 の 方 法 。 

【 請求 項 1 5] 

ステ ッ プ a ) の 前 に 、 追 加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 ( 22) を 最初 に 前 記 基 板 ( 1 9 
) 上 に 噴霧 し 、 次 いで ステ ッ プ a ) の 間 に 前 記 ナ ノ チ ュー ブ ( 1 6 ) の フォ レス ト を 前 記 
追加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 (2 2 ) の 下 に 成長 させ 、 ス テッ プ b ) の 間 に 前 記 マ トリ 
ックス の 構成 材料 を 前 記 追 加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 (22) を 通し て 浸透 させ る 、 請 
求 項 1 3 また は 1 4 に 記載 の 方 法 。 

【 請求 項 1 6] 

少な く と も 1 つの 中 間 層 (20、21) が 、 前 記 基 板 (19) と 前 記 ナ ノ チ ュー ブ (1 
6) の フォ レス ト と の 間 に 配 置 さ れ て いる 、 請 求 項 1 3 から 1 5 の いずれ か 一 項 に 記載 の 
方 法 。 

【 発明 の 詳細 な 説明 】 
【 技術 分 野 】 
[0001] 

本 発明 は 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 、 時 計 ム ー ブ メ ント お よび 時 計 、 な ら び に 時 計 ム ーー 
ブ メ ント 用 部 品 の 製造 方 法 に 関す る 。 

【 背景 技术 ]】 
[0002] 

時 計 ム ー ブ プ メ ント は 、 通 常 、 レ ギュ レー タ 、 時 計 ム ー ブ メ ント の 時 間 基 準 を 決定 する 機 
械 振動 子 を 含む この レギ ュ レ ー タ は 、 テ ンプ と 呼ば れる 振動 銀 と 連携 する コイ ル ば ね を 
含む お 。 こ の コイ ル ば ね は 、 時 計 ム ー ブ メ ント の 計時 精度 を 決定 する 極端 な 寸法 精度 を 必要 
を する 。 

[0003] 

コイ ル ば ね の 一 例 は 、 特 に JP2008116205A に 記載 され て いる 。 こ の コイ ル 
ば ね は 、 マ トリ ックス 内 に 分 散 さ れ か つ コ イル の 長手 方 向 に 整列 され た カー ボン ナノ チュ 
ー プ ブ で 強化 され た 、 黒 鉛 お よび アモ ルフ ァ ス 炭素 の マト リッ クス を 含む 複合 材料 か ら 作 ら 
れ て いる 。 ナ ノ チ ュー ブ は 、 約 1 0nm の 直径 お よび 約 1 0 ミク ロン の 長 さ を 有する 。 コ 
イル を 製造 する た め に 、 ナ ノ チ ュー ブ 、 黒 鉛 、 お よび アモ ルフ ァ ス 炭素 を 用 いて 均質 な 混 
合 物 を 最初 に 製造 し 、 次 に 混合 物 を 押出 し て コイ ル の 長 さ 内 に ナノ チュ ー ブ を 整列 させ る 
こと を 目的 と し て コイ ル ば ね の 形状 を 得る 。 

[0004] 

この よう な コイ ル ば ね は 多く の 欠点 を 有する 。 

- 押出 し プロ セス は 高い 機械 的 精度 を 許容 せ ず 、 許 容 で き な い 計時 誤差 を も た ら す 。 

- ナノ チュ ー プ ブ は 均質 混合 物 中 に ラン ダム に 配置 され て いる の で 、 ナ ノ チ ュー ブ の 配向 
は あま り 制 御 さ れ て いな い 。 

- この 方 法 は 、 コ イル ば ね の 規則 性 を も た ら す 、 材 料 の 良好 な 均質 性 を 確保 お する よう に 
実施 する の が 複雑 で ある 。 

- 均質 性 を 維持 し な が ら 混 合 物 の 量 を 非常 に 正確 に 調節 し な けれ ば な ら な い の で 、 コ イ 
ル ば ね の 所 望 の 機械 的 性 質 を 得る の が 複雑 で ある 。 

[0005] 

CHEORRM, PRC EE PDA, BEREA— 7 X v M FH OD fib Oo FI Е SB EA Е 

する 。 

【 先行 技術 文献 】 

【 特許 文献 】 

[0006] 

[ 特许 文献 1 】 特 開 2008- 116205 
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【 特许 文献 2 】 米国 特許 出願 公開 第 2010 プ 294424 号 明細 書 

【 特許 文献 3 】 特 開平 01 - 120448 

【 特許 文献 4 】 欧州 特許 出願 公開 第 1 256854 号 明細 書 

【 特許 文献 5 】 欧州 特許 出願 公開 第 1 256853 号 明細 書 

【 特許 文献 6】 米国 特許 出願 公開 第 2013 プ 294999 号 明細 書 

[ 非 特許 文献 】 

[0007] 

[ 非特 许 文 献 1】HANNA BRANDON H T AL, "Mechanic 

a | Property Measurement o f Carbon I nfi lt 

rated Carbon Nanotube Structures for Com 

pliant Mi cromechani sms", JOURNAL OF MI CR 

OELECTROMECHANI CAL SYS EMS, | EEE SE VICE 
CENTER, US, vol.23, no 6, 1 Dece mb r 20 
14, pages 1330 13309 

[l 非特 许 文 献 2 】 BO LI ET AL, “Highly Organize T 

мо- and Three-Di mensi nal Si ngl e 一 Wal | 

Car bon Nanotube-Polymer Hy ri d Archi t t 

ures”, ACS NANO, vol 5, no 6, 28 June 20 
1 1:54 pages 4826-4834 

[ 非特 许 文 献 3 BIN ZHAO ЕТ AL, “Exploring Advant 

ages o f Diverse Carbon Nanotube Forests 

with Tailored Structures Synthesi ed by 

Super growth from Engineered Cat lysts”, 

ACS NANO, vol. S3, no. 1, 2 7 January 2009, 

pages 108-114 

【 非 特許 文献 4】 HUTCHISON D М ET AL, “Car on Nano 

tubes as a Framewor k for Hi gh —-As ect -Rat 

i o MEMS Fabrication", JOURNAL OF MI CROEL 

ECTROMECHANICAL SYS EMS, | ЕЕЕ SERVICE CE 

NTER, US, vol 19, n o 1, 1 February 2010, 
pages 75-82 

【 非特 许 文 献 5】 MI NG XU ET AL, “Alignment ontro 

| of Carbon Nanotube Fores fr m Ran om 

to Near Гу P г fect] Aligned b y Ut i | i ing 
the Crowdi ng Effect", ACS NANO, vol . 6, 

no. 7, 24 Jul y 2012, pages 5837-5844 

【 発明 の 概要 】 

【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0008] 


本 発明 は 、 上 記 の 欠点 の いく つか また は すべ て を 克服 する こと を 目的 と する 。 

[ 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 

[0009] 

この 目的 の た め に 、 本 発明 は 、 少 な く と も 1 DOTE ERICA, МЕНЕНШ ОЖ 
、 軸 に 垂直 な 平面 内 で 曲がる よう に 構成 され 、 か つ 、 マ トリ ックス 内 に 拘束 され た ナノ チ 
ュー ブ を 含む 複合 材料 で 作ら れる 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 で あっ て 、 ナ ノ チ ュー ブ が ナ 
ノ チ ュー ブ の フォ レス ト を 形成 し て お り 、 ナ ノ チ ュー ブ が 並 置 され 、 概 し て 軸 に 平行 に 配 
置 さ れる こと を 特徴 と する 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 を 提供 する 。 

[0010] 

これ ら の 構成 に より 、 ナ ノ チ ュー ブ 成 長 お よび ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト へ の マト リッ 
クス の 浸透 の プロ セス に よっ て 得 ら れる 、 ナ ノ チ ュー ブ の 配向 お よび 完全 に 制御 され 再現 
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可能 な 均質 性 を 有する 、 数 ナノ メー トル の 精度 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 を 作製 する こと 
が で きる 。 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 が コイ ル ば ね の 場合 、 結 果 は コイ ル ば ね の 卓越 し た 計 
時 精度 で ある 。 

[0011] 

さら に 、 例 えば マト リッ クス 材料 お よび ププ また は ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト KESRÉTS 
マト リッ クス の 量 を 調節 する こと に よっ て 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 の 所 望 の 機械 的 特性 
を 容易 に 得る こと が で きる 。 

[0012] 

上 述 の 特許 と は 異な り 、 ナ ノ チ ュー ブ は 、 曲 げ 面 に 対し て 牌 直 に 配向 され て お り 、 そ の 
面 内 に は 配向 され て いな い 。 こ れ は 、 当 業者 に 知ら れ て いる 、 そ れ ら の 機械 的 曲げ 特性 を 
使用 する た め に コイ ル の 長 さ 内 に ナノ チュ ー ブ を 整列 させ る こと を 助言 する JP2008 
1 1 6205A の 教示 に 反する 。 対 照 的 に 、 本 発明 の 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 で は 、 上 述 
の 文献 JP2008116205A と は 異な り 、 ナ ノ チ ュー ブ は 、 そ れ ら の 機械 的 特性 の 
た め に は 使用 され ず 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 の 機械 的 特性 に 寄与 する と し て も 、 ご くわ 
ず か し か 寄与 し な い ( 部 品 の 曲げ は ナノ チュ ー プ ブ プ の 曲げ を も た ら さ な い ) が 、 代 わり に 成 
長 に お ける それ ら の 幾何 学 的 精度 の た め に 使用 され 、 機 械 的 特性 は 浸透 され た マト リッ ク 
ス に よっ て 提供 され る 。 

[0013] 

さら に 、 こ の よう に し て 得 ら れ た 複合 材料 は 、 軸 に 垂直 な 平面 内 で 特に 可 携 性 で あり ( 
コイ ル ば ね の 場合 に は テン プ の 質量 を 減少 させ る こと が で きる ) 、 こ の 平面 外 で は 実質 的 
に 非 可 携 性 で ある 時 計 の コイ ル ば ね に と っ て 特に 重要 で ある ) 。 

[0014] 

最後 に 、 上 記 の 構成 は 、 一 般 に 「 ウェ ハ 」 と いう 用 語 で 表 さ れる シリ コン ウェ ハ な どの 
基板 上 に ナノ チュ ー ブ を 成長 させ る こと に よっ て 、 製 造 プ ロ セ ス を 簡略 化す る こと を 可能 
に する 。 

[0015] 

本 発明 に よる 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 の 様々 な 実施 形態 で は 、 以 下 の 構 成 の 1 つま た は 
複数 を さら に 使用 する こと が で きる : 

- ナノ チュ ー ブ は 炭素 か ら な る 。 

- ナノ チュ ー ブ は 多層 で ある 。 

- ナノ チュ ー ブ は 、7 か ら 30nm の 間 ( ま た は 任意 選択 的 に 2 から 10nm の 間 、 好 
まし く は 3 か ら 7nm の 間 、 特 に 約 5nm) に 含ま れる 直径 を 有する 。 

- ナノ チュ ー ブ は 、200 か ら 400 ミ クロ ン の 問 (また は 任意 選択 的 に 1 00 か ら 2 
0 0 ミク ロン の 間 、 特 に 約 1 50 ミ クロ ン ) に 含ま れる 長 さ を 有する 。 

- マト リッ クス は 炭素 か ら な る 。 

- 前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 は 、 軸 を 中 心 に 振動 する よう に 構成 され た コイ ル ば ね で 
HS. 

- 前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 は 、 時 計 ム ー ブ メ ント 用 振動 子 で ある 。 

- 前 記 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 は ぜん まい で ある 。 

[0016] 

本 発明 は また 、 上 で 定義 され た よう な コイ ル ば ね ( また は 上 で 定義 され た よう な 時 計 ム 
ー ブ メ ント 用 の 他 の 部 分 ) を 有する 時 計 ム ー ブ メ ント 、 お よび その よう な 時 計 ム ー ブ メ ン 
ト を 備え る 時 計 に 関す る 。 

[0017] 
本 発明 は また 、 上 で 定義 され た よう な 時 計 ム ー ブ メ ント 用 部 品 を 製造 する 方 法 で あっ て 


a) ナノ チュ ー ブ の フォ レス を 成長 させ る 、 ナ ノ チ ュー ブ の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ 
と 
Ы) マト リッ クス の 構成 材料 が ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト に 浸透 する 、 浸 透 ス テッ プ と 
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を 含む 方 法 に 関す る 。 
[0018] 

本 発明 に よる 製造 方 法 の 様々 な 実施 形態 で は 、 以 下 の 構 成 の 1 つま た は 複数 を さら に 使 
用 する こと が で きる : 

- ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ a ) の 間 に 、 ナ ノ チ ュー ブ の フォ レス ト は 
、 基 板 ( お そら く 基 板 と 追加 の 層 と の 間 に 1 つま た は 複数 の 中 間 層 を 備え る ) 上 に 成長 さ 
れ 、 浸 透 ス テッ プ b ) DRK, 複合 材料 を 基板 か ら 分 離す る 、 分 離 ス テッ プ c ) が 続く 。 

- ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ a ) の 間 に 、 ナ ノ チ ュー ブ の フォ レス ト は 
、 基 板 に 対し て 実質 的 に 垂直 に 成長 する 。 

- ステ ッ プ a ) の 前 に 、 追 加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 を 最初 に 基 材 ( お そら く 基 板 と 
追加 の 層 と の 間 の 1 つま た は 複数 の 中 間 層 を 備え る ) 上 に 噴霧 し 、 次 いで ステ ッ プ a ) の 
間 に ナ ノ チ ュー ブ の フォ レス ト を 追加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 の 下 に 成長 させ 、 ス テッ 
Fo) の 間 に マ トリ ックス の 構成 材料 を 追加 の ナノ チュ ー ブ の 多孔 質 層 を 通し て 浸透 させ 
る 。 

- 少な く と も 1 つの 中 間 層 が 基板 と ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト と の 間 に 配 置 さ れる 。 
[0019] 

本 発明 の 他 の 特徴 お よび 利点 は 、 添 付 の 図面 に 関し て 、 非 限定 的 な 例 と し て 与え られ た 
その 実施 形態 の いく つか の 以下 の 説明 か ら 明 ら か に な る で あろ う 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 

[0020] 

【 図 1 】 本 発明 の 第 1 の 実施 形態 に よる コイ ル ば ね を 備え る こと が で きる 時 計 の 概略 図 で 
ФФ. 

[ М2] M1 の 時 計 ム ー ブ メ ント の ブロ ッ ク 図 で ある 。 

【 M3] M1 の 時 計 に 使用 可能 な コイ ル ば ね の 写真 で ある 。 

【 図 4 】 図 3 の コイ ル バ ネ の 一 部 の 斜視 図 で ある 。 

【 5] ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト の 形態 の コイ ル ば ね の 材料 の 構成 を 非常 に 概略 的 に 示 
す 。 ナノチューブ は 、 明確 に する た め に 意図 的 に 拡大 され て お り 、 し た が っ て 一 定 の 縮尺 
で 表 さ れ て いな い 。 

【 М6 】 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 に よる 、 図 1 の よう な 時 計 に 使用 可能 な ぜん まい の 概略 
図 で ある 。 

[ 図 7 】 は 、 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 に よる 、 図 1 の よう な 時 計 に も 使用 可能 な 機械 振動 
子 を 表す 。 

【 図 8】 基板 と ナノ チュ ー ブ 層 と の 間 の 中 間 層 の 概略 図 を 示す 。 

【 図 9 】 中 間 層 を 有する 基板 上 に ナノ チュ ー ブ の フォ レス タ が 成長 し た 状態 の 概略 図 を 示 
才 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0021] 

様々 な 図 に お いて 、 同 一 の 参照 符号 は 同一 また は 類似 の 要素 を 示す 。 

図 1 は 、 

ERDE, 

- ケー ス 2 内 に 含ま れる 時 計 ム ー ブ メ ント 3 と 、 

- 一 般 に 、 ネ ジ 巻 き 機 構 4 と 、 

- XFS と 、 

- 文字 艇 5 を 覆う 透明 カバ ー6 と 、 

- 透明 カバ ー6 と 文字 毅 5 と の 間 に 配 置 さ れ 、 時 計 ム ー ブ メ ント 3 に よっ て 作動 され る 
、 例 えば 、 そ れ ぞ れ 時 と 分 の た め の 2 つの 針 7a 、7b を 含む 時 間 イ ンジ ケー タ 7 と 、 
を 備え る 、 腕 時 計 の よう な 時 計 1 を 表す 。 

[0022] 
図 2 に 概略 的 に 表 さ れる よう に 、 時 計 ム ー ブ メ ント 3 は 、 例 えば 、 
- 機械 的 エネ ルギー を 貯蔵 する 装置 8、 典 型 的 に は ぜん まい と 、 
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- 機械 的 エネ ルギー を 貯蔵 する 装置 8 に よっ て 駆動 され る 機械 式 動力 伝達 装置 9 と 、 

- 上 述 の 時 間 イ ンジ ケー タ 7 と 、 

- エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 1 0 人 (例え ば 、 ス イス アン カー エス ケー プ メ ント 又は 同様 の 
も の の ガン ギ 車 ) と 、 

- エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 1 0 を 逐次 的 に 保持 お よび 解放 する の に 適し た ロッ ク 機 構 1 
1 (例え を ば スイ ス ア ンカ ー ま た は 同様 の 物 ) と 、 

- エネ ルギー 分 配 ホ イー ル 1 0 が 一 定 の 時 間 間 隔 で 動か され る よう に ロッ ク 機 構 1 1 を 
規則 的 に 動か す よ うに ロッ ク 機 構 1 1 を 制御 する 振動 機構 で ある レギ ュ レ ー タ 1 2 と 、 
を 備え る こと が で きる 。 

[0023] 

レギ ュ レ ー タ 1 2 は 、 振 動 急 、 例 えば テン プ ( 図示 せ ず ) と 、 図 3 お よび 図 4 に 示す も 
の の よう な コイ ル ば ね 1 2a と を 備え る 。 

[0024] 

コイ ル バ ネ 1 2a В, 

- テン プ の 中 心 に 固定 され 、 テ ンプ と 共に 中 心 軸 X の 周り を 回 転 す る こと が 意図 され た 
中 央 リン グ 1 3 と 、 

- リン グ 1 SPOT 外 端 カー ブ 」 と 呼ば れる 外敵 部 分 1 5 まで 、 中 心 軸 X の 周り に 数 回 
巻 か れ た いく つか の 巻 線 1 4 と 、 

を 備え 得る 。 
[0025] 

外 端 部 分 1 5 は 、 通 常 、 ス タッ ド ( 図 示せ ず ) に よっ て ブリ ッ ジ (図示 せ ず ) に 取り 付 
けら れ て お り 、 プ リッ ジ に は テン プ が 枢 着 され て いる 。 
[0026] 

コイ ル ば ね 1 2a DERI 4 お よび 外 端 部 分 1 5 は 、( 中 心 軸 X に 垂直 な 平面 内 で ) Б 
Se お よび ( 中心 軸 X に 平行 な ) 高 さ h を 有する こと が で きる 。 厚 さ @e は 、 例 えば 数 十 ミ 
クロ ン 、 例 えば 約 1 0 か ら 1 00 ミク ロン で あり 得る 。 

[0027] 

コイ ル ば ね 1 2a は 、 マ トリ ックス 1 6a 内 に 束ね られ た ナノ チュ ー ブ 16( 図 5 ) を 
含む 複合 材料 で で き て いる 。 

ナノ チュ ー ブ 1 6 は ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト を 形成 し て お り 、 こ の こと は ナノ チュ ー 
ブ 1 6 が 並 置 され 、 全 て 実質 的 に 互い に 平行 に 配置 され る こと を 意味 する 。 

【0028】 

有利 に は 、 ナ ノ チ ュー ブ 1 6 は 全て 中 心 軸 X と 実質 的 に 平行 に 配置 され 、 そ れ 故 に 中 心 
軸 X と 概して 平行 で ある 。 そ れ ら は 、 概 し て 互い に 均等 に 離間 し て 、 複 合 材料 の 全 質 量 に 
わた っ て 存在 し 、 コ イル ば ね 1 2 a の 製造 中 に ナノ チュ ー ブ 成 長 プ ロ セ ス に よっ て 制御 さ 
れる ( 軸 X に 垂直 な 平面 内 で ) 表面 密度 を 有する 。 

[0029] 

ナノ チュ ー ブ 1 6 は 、 有 利 に は 上 炭素 か ら な り 得 る 。 

ナノ チュ ー ブ 1 6 は 、 有 利 に は 本 質 的 に 多層 で あり 得る 。 任意 選択 で 、 ナ ノ チ ュー ブ 1 
6 は 有利 に は 主 に 単 層 で あり 得る 。 

[0030] 

ナノ チュ ー ブ は 、7 か ら 30nm の 間 に 含 まれ る 直径 9 を 有 し 得る 。 任意 選択 的 に 、 ナ 
ノ チ ュー ブ は 、2 か ら 1 0nm、 好 まし く は 3 か ら 7nm、 特 に 約 5nm の 直径 を 有 し 得 
>. 

0031) 

ナノ チュ ー ブ は 、200 か ら 400 ミ クロ ン の 間 に 含 まれ る 長 さ を 有 し 得る 。 任意 選択 
的 に 、 ナ ノ フチ ュー ブ は 、1 00 か ら 200 ミ クロ ン の 間 、 特 に 約 150 ミ クロ ン の 長 さ を 
有 し 得る 。 こ の 長 さ は 、 コ イル ば ね の 巻 線 1 4 の 上 述 の 厚 さ h に 有利 に 対応 し 得る 。 
[0032] 

マト リッ クス 1 a も また 有利 に は 炭素 か ら な り 得 る 。 マ トリ ックス 1 6a は 図 5 に 非 
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常に 概略 的 に 表 さ れ て いる 。 そ れ は 、 ナ ノ チ ュー ブ 1 6 間 の ギャ ッ プ 1 7 内 お よび ナノ チ 
71 6 の 内 部 空間 1 8 内 に 存在 する ナノ チュ ー ブ 1 6 を 有利 に 包含 する こと が で きる 
a ナノ チュ ー ブ 間 の 凝集 を 提供 し 、 そ れ に よっ て ナノ チュ ー ブ の フ 
レス ト の 機械 的 特性 を 変更 する こと を 可能 に する 。 
[0033] 

コイ ル ば ね 1 2а は 、 例 えば 、 
a) ナノ チュ ー ブ 1 6 の フォ レス ト を 、 一 般 に 、 シ リコ ン ま た は 他 の ウェ ハ な どの 基板 
( 図示 せ ず ) 上 に 成長 させ る 、 ナ ノ チ ュー ブ の フォ レス ト の 成長 ステ ッ プ と 、 

Ы) マト リッ クス 1 6a の 構成 材料 を ナノ チュ ー ブ 1 6 の フォ レス ト ER ES, X 
透 ス テッ プ と 、 

с) 複合 材料 を 基板 か ら 分 離す る 、 分 離 ス テッ プ と 、 

を 含む 方 法 に よっ て 製造 する こと が で きる 

[0034] 

ステ ッ プ a ) OF, 中心 軸 X に 対し て 垂直 に 配置 され て いる 基板 に 対し て 実質 的 に 垂直 
に ナノ チュ ー ブ 1 6 の フォ レス ト を 成長 させ る こと が 有利 で ある 。 

[0035] 

ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト の 成長 が コイ ル バ ば ね 1 2а の 正確 な 経路 に 沿っ て 所 望 の 正 
確 な 位置 で 起こ る よう に 、 基 板 は 例え ば フォ トリ ソ グ ラフ ィ に よっ て 既知 の 方 法 で 前 処理 
され る 。 ナノチューブ の 成長 お よび カー ボン マト リッ クス に よる 浸透 の た め の 制 御 さ れ た 
方 法 の 例 は 、 例 えば 、 著者 Ri chard Scott Hansen に よる 文献 「 Me 
chanical nd electrical properties of ca 


a 
rbon-nanotube-templated metallic mi cr o —s 
tructures] (2012 +6 В). 、 ま た は 、 ブ プリ ガム ヤン グ 大 学 の Col li n 
Brown の 「Infi ltration of CNT forests b y A 
tomi с Layer Deposition for MEMS applicat 
i ons 」 と 題する シニア 論文 ( 2014 年 4 月 22 日 ) に 記載 され て いる 。 


[0036] 

それ 自体 、 特 に 上 記 の 文献 か ら 知 られ て いる 炭素 マト リッ クス の 浸透 は 、 一 般 に 蒸着 に 
よっ て 行わ れる 。 浸 透 時 間 を 決定 する こと に よっ て 、 ナ ノ チ ュー ブ 間 の 浸透 され る マト リ 
ックス の 量 に 影響 を 与え る こと が で き 、 そ れ は ば ね の 機械 的 性 質 を 変え る こと を 非常 に 容 
易 に する 。 

[0037] 

図 8 お よび 図 9 に 示す よう に 、 基 板 19( シ リコ ン ま た は 他 の も の ) は シリ カ 層 2 0 で 
覆 わ れ 、 シ リカ 層 は 触媒 層 2 1 ( 特に 鉄 ) で 覆 わ れ 、 そ の 上 に ナノ チュ ー ブ 1 6 の フォ レ 
スト が 成長 する こと が で きる 。 シ リカ 層 20 お よび 触媒 悦 21 は ナノ チュ ー ブ 1 6 の フォ 
レス ト と 一 体 の まま で あり 、 し た が っ て 上 記 ス テッ プ c ) に お いて ナノ チュ ー ブ の 層 と 共 
に 基板 1 6 か ら 分 離さ れる 。 

[0038] 

上 記 の ステ ッ プ a ) の 前 に 、 任 意 選 択 的 に 追加 の ナノ チュ ー ブ を 溶媒 中 に 分 散 さ せ 、 特 
に 超 音 波 に よっ て 触媒 層 2 1 上 に 噴 却 し て 、 人 追加 の ナノ チュ ー ブ 層 22 を 画定 する こと が 
で きる 。 こ の 追加 の ナノ チュ ー ブ 層 2 2 は 、 前 記 追 加 の ナノ チュ ー ブ 層 22 を 通し て ナノ 
チュ ー ブ の フォ レス ト 1 6 の 炭素 (また は 他 の 構成 材料 ) を 堆積 させ 、 前 記 追 加 の ナノ チ 
ュー ブ 層 の 下 に 成長 させ る の に 十分 に 多孔 性 で ある ( М9). 。 この よう に し て 、 ナ ノ チ ュ 
ー ブ プ の フォ レス ト の ナノ チュ ー ブ 16 の 成長 が 均一 化 さ れ 、 し た が っ て それ ら は すべ て 実 
質 的 に 同じ 長 さ を 有する 。 浸透 ステ ッ プ b ) も 、 そ の 多孔 性 の た め に 、 追 加 の ナノ チュ ー 
ブ 層 2 2 を 通し て 行わ れる 。 

[0039] 

ステ ッ プ c ) の 間 、 複合 材料 は 、 特 に フッ 化 水素 HF を 使用 し て 、 湿 式 エ ッ チ ン 
っ て 、 ま た は 好ま し く は 気 相 エ ッ チ ング に よっ て 基板 1 9 か ら 分 離す る こと が で き 
[0040] 
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得 ら れる コイ ル ば ね 1 2a は 多く の 利点 を 有する : 

- ナノ チュ ー ブ の 成長 お よび ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト へ の マト リッ クス の 浸透 の プロ 
セス に よっ て 得 ら れる 、 ナ ノ チ ュー ブ の 配向 お よび 完全 に 制御 され 再現 可能 な 均質 性 を 有 
する コイ ル ば ね を ナノ メー トル 精度 で 作製 する こと が で き 、 そ の 結果 、 コ イル ば ね の 卓越 
計時 精度 が も た ら さ れる 。 
例え ば 、 マ トリ ックス の 材料 お よび ノ プ ま た は ナノ チュ ー ブ の フォ レス ト に 浸透 する マ 
トリ ックス の 量 を 調節 する こと に よっ て 、 コ イル の 幾何 学 形状 ( 特に その 厚 さ ) を 調節 す 
る こと に よっ て 、 コ イル ば ね の 所 望 の 機械 的 性 質 を 容易 に 得る こと が で きる 。 

- コイ ル ば ね 1 2а は 、 中 心 軸 に 垂直 な 平面 内 で 特に 可 携 性 で あり (これ に より 、 テ ン 
プ の 質量 を 減少 させ る こと が で きる ) 、 こ の 平面 外 で は 実質 的 に 可 携 性 が な い ( 衝撃 や ユ 
ー ザ の 動き に よる 面 外 の 加速 の 影響 を 制限 する た め に 、 時 計 コ イル ば ね に と っ て 特に 重要 
で ある ) 。 

- 複合 材料 は 、 温 度 変化 に 対す る 感度 が 非常 に 低く ( 低 熱 膨張 係数 、 低 弾性 率 変動 ) 、 
低 密度 を 有 し 、 非 磁性 で あり 、 耐 食性 で ある 。 

[0041] 

上 述 の 材料 は 、 少 な く と も 1 つの 可 拉 性 部 分 を 含む 時 計 ム ー ブ メ ント 用 の 他 の 部 分 に も 
使用 する こと が で き 、 前 記 可 携 性 部 分 は ナノ チュ ー ブ の 軸 X に 垂直 な 平面 内 で 曲がる よう 
に 構成 され る 。 

[0042] 

例え ば 、 本 発明 の 第 2 の 実施 形態 で は 、 上 述 の エネ ルギー 貯蔵 装置 と し て 使用 する こと 
が で きる 図 6 の も の の よう な ぜん まい 8 に 上 述 の 材料 を 使用 する こと が で きる 。 Exod 
うに エネ ルギー 貯蔵 装置 と し て 使用 可能 で ある 。 そ の よう な ば ね は 、 例 えば 、 バ レル 8b 
内 で 、 軸 X に 沿っ て 中 央 シャ フト 8a の 周り に 巻き 付け られ て も よい 。 

[0043] 

別 の 例 に よれ ば 、 本 発明 の 第 3 の 実施 形態 で は 、 上 述 の 材料 を 使用 し て 、 前 述 の コイ ル 
ば ね 以外 の 機械 振動 子 を 形成 する こと が で きる 。 特に 、 上 述 の 材料 は 、 上 述 の レギ ュ レ ー 
タ 1 2 の か わり に 、 時 計 に 使用 する こと が で きる 図 7 の も の の よう な レギ ュ レ ー タ 1 2 
を 形成 する た め に 使用 する こと が で きる 。 レ ギュ レー タ 12" は 、 例 えば プレ ー ト 1 1 0 
内 の 単 一 部 品 と し て 形成 され て いて も よく 、 そ の 内 側 に は 、 ロ ー タ 1 1 1 と 、 ロ ー タ 1 1 
1 を 残り の プレ ー ト 1 1 0 に 連結 する 弾性 サス ペン ショ ン 1 1 2 と が 形成 され て いる 。 弾 
性 サス ペン ショ ン は 、 プ レー ト 1 1 0 に 形成 され た 非常 に 細く て 細い アー ム に よっ て 形成 
され 得る 。 ロ ー タ 1 1 1 は 、 両方向 矢印 R に 従っ て 、 軸 X を 中 心 に し て 回 転 振動 す る 。 こ 
の よう な レギ ュ レ ー タ 12 '”" の 例 は 、 文 献 EP3021174A に 詳細 に 記載 され て いる 
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(54) 【 発 明 の 名 称 】 エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 


(57 [ 要約 】 

本 発明 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム で あっ て 、 
エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ 
ング ( 2 ) &frL C. HERDS 時 計 の 振動 調整 器 へ 、 
機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する よう に 設計 さ 
れ て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング ( 2 ) は 、 変 曲 ポ イ 
ント の 周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 し 、 前 記 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング ( 2 ) は 、2 つの イン パル ス の 間 に 駆 
動 源 に よっ て 放出 され る エネ ルギー を 蓄積 する こと が で 
き 、 ま た 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 ワ イン ディ 
ング ・ レ バー( 3 ) に よっ て 、 振 動 調整 器 に エネ ルギー 
を 伝達 する こと が で き 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー( 3 ) 
は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング ( 2 ) お よび ディ テン ト ・ 
レバ ー( 20) と 相互 作用 し 、 デ ィ テ ント ・ レ バー( 2 
0) は 、 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 受け 取る 少なく と も 
1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル ( 28) と 相互 作用 
する の に 適切 で あり 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル ( 2 
8) の 回 転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク す る よう に な っ て いる 、 
エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に お いて 、 ワ イン ディ ン 
グ お よび ディ テン ト ・ レ バー な ら び に エス ケー プ メ ント 





(2) JP 2019- 521344 А 2019. 7. 25 


[ 特許 請求 の 範囲 】 
【 請求 項 1 】 

スト リッ プ ・ ス プリ ング (2) を 介し て 、 駆 動 源 か ら 時 計 の 振動 調整 器 (1 ) へ 、 機 械 
的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する よう に 設計 され て いる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズ 
ム で あっ て 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (2) は 、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング 
に よっ て 作用 し 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (2) は 、2 つ の イン パル ス の 間 に 前 記 駆 
動 源 か ら の 前 記 エ ネル ギー を 蓄積 する こと が で き 、 ま た 、 そ れ ぞ で れ の イン パル ス に お いて 

ワイ ン デ ィング ・ レ バー(3) を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 ( 1 ) に 前 記 エ ネル ギー を 伝 
達する こと が で き 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ バー(3) は 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 
(2) お よび ディ テン ト ・ レ バー(25) と 相互 作用 する こと が で き 、 前 記 デ ィ テ ント ・ 
レバ ー(25) は 、 前 記 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 受け 取る 少な く と も 1 つの エス ケー プ 
メン ト ・ ホ イー ル (28) と 相互 作用 し 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) の 回 
転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク す る こと が で きる 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム に お いて 、 

前 記 デ ィ テ ント ・ レ バー(25) は 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー(20) を 含み 、 前 記 ロ ッ キ 
ング ・ レ バー(20) ik, 

一 前 記 調 整 器 ( 1 ) と 作用 する こと が で きる ブラ ケッ ト (24) と 、 

ッ キ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル ( 28) を ブロ ッ ク 
する よう に 設計 され て いる 少な く と も 2 つの ロッ キン グ ・ ラグ (26) と 
を 含み 、 

前 記 ロ ッ キ ング ・ レ バー(20) の 解放 が 、 前 記 解 放 か ら の 前 記 エ ネル ギー の 伝送 に お 
いて 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (2) か ら 独 立 し て 、 前 記 ブ ラケット に 対す る 前 記 詩 
整 器 の 作用 に よっ て トリ ガー され る よう に な っ て いる こと を 特徴 と する 、 エ スケ ー プ メン 
ト ・ メ カニ ズム 。 

【 請求 項 2 

前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) は 、 ピ ニオ ン (32 ) を 含み 、 前 記 ピ ニオ ン 
(32) は 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル を 前 記 駆 動 源 に 動力 学 的 に リン ク 接 続 す る 
よう に 構成 され て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズ 
ム 
【 


D 


請求 項 3 ] 

前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル (38) を 含み 、 
前 記 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル ( 38) は 、 複 数 の 機能 的 ゾー ン を 含み 、 前 記 複 数 の 機能 的 ゾ 
ン は 、 ロ ッ キ ング 平面 (140) を それ ぞ れ 有 し て お り 、 前 記 ロ ッ キ ング 平面 ( 40) は 
前 記 ロ ッ キ ング ・ レ バー( 20) の ラグ (26a、26b) と 相互 作用 し 、 前 記 ロ ッ キ 
ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) を ブロ ッ ク す る こと が 意 
図 さ れ て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 また は 2 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズ 
ム 
【 


ш 
一 | 


请 求 项 4 】 

前 記 フ イン ディ ング ・ レ バー(3) は 、 少 な く と も 1 つの レバ ー(50) を 含み 、 前 記 
少な く と も 1 つの レバ ー( 50) は 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) の ワイ ン 
ディ ング ・ カ ム と 相互 作用 する こと が で きる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 3 の いずれ 
か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 請求 項 5】 

前 記 少な く と も 1 つの レバ ー(50) は 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (28) の 
ワイ ン デ ィング ・ カ ム (36) と 相互 作用 し 、 前 記 フ イン ディ ング ・ カ ム (36) は 、N 
個 の 機能 的 ゾーン を 含み 、360 N° の オフ セッ ト と と も に イン デック ス さ れ て お り 、 
前 記 レ バー( 50) は 、 ま た 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ カ ム (36) と 接触 し た 状態 に な る 
よう に サイ ズ 決 め お よ び 位 置 決 め さ れ て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 4 に 記載 の エス ケ 
ー プ メン ト ・ メ カニ ズム 。 

【 請求 項 6】 
前 記 少 な く と も 1 つの レバ ー( 50) は 、 前 記 ワ イン ディ ング :・ レ バー に 固着 され た ア 
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ー ム の 上 に 設計 され て お り 、 前 記 レ バー(50) は 、 ま た 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ カ ム ( 
36) と 接触 し た 状態 に な る よう に サイ ズ 決 め お よ び 位 置 決め され て いる こと を 特徴 と す 
る 、 請求 項 4 また は 5 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 請求 項 7 】 
前 記 レ パー( 50) お よび 前 記 ワ イン ディ ング ・ カ ム (36) は 、 前 記 ワ イン ディ ング 
レバ ー( 3 ) の 非 自 発 的 な 角度 的 な 移動 を 制限 する よう に 形状 決め され て いる こと を 特 
微 と する 、 請 求 項 4 か ら 6 の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 発明 の 詳細 な 説明 】 

【 技術 分 野 】 

【0001 1 

本 発明 は 、 機 械 的 な 時 計 学 の 分 野 に 関す る 。 本 発明 は 、 よ り 具 体 的 に は 、 時 計 の 駆動 源 
か ら 振 動 調整 器 へ スト リッ プ ・ ス プリ ング を 介し て 機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 
する よう に 設計 され た エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に 関し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 
、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 する 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、2 
つの イン パル ス の 問 の 駆動 源 か ら の エネ ルギー を 蓄積 し 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 
、 第 1 お よび 第 2 の レバ ー を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 に それ を 伝達 する こと が で きる 。 

【 背景 技術 】 

[0002] 

その よう な メカ ニズム は 、 と り わ け 、 文 献 の 国際 公開 第 99 ノ グ 64936 号 に 説明 され 
て いる 。 こ の 文献 は 、 よ り 一 般 的 に は 、 バ ッ ク リ ング に よっ て 作用 する スト リッ プ ・ ス プ 
リン グ を 介し て 、 駆 動 源 か ら 振 動 調整 器 へ 機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する た め 
の 方 法 を 開示 し て いる 。 よ り 具 体 的 に は 、 こ の 方 法 は 、 と り わ け 、 図 1 に 図示 され て いる 
エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に よっ て 実装 され 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム は 、 た 
と えば シリ ンダ ー な どの よう な 駆動 源 ( 図 1 に は 見 る こと が で き な い ) か ら 受 け 取 る エネ 
ルギー を スト リッ プ ・ ス プリ ング 2 を 介し て 調整 器 に 送達 する こと に よっ て 、 調 整 器 (た 
と えば 、 ス パイ ラル に 関連 付け られ た ペン デュ ラム 1 から 構成 され て いる ) の 振動 を サポ 
ー ト する こと が 意図 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 端 部 は 、 そ れ が 第 2 の モー 
ド の バッ クリ ング に 対応 する 安定 し た 位置 を 占有 する よう に 位置 決め され て いる 。 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ パー3 お よび ディ テン ト ・ レ バー4 を 介し て 
、 ワ イン ディ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 の 駆動 源 か ら の エネ ルギー を 蓄積 し 、 ロ ッ キ ング ・ フ ェ 
ー ズ の 間 に 強 化 さ れ た 状態 の まま で あり 、 イ ン パ ルス ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 薔 積 さ れ た エネ 
ルギー を 前 記 振 動 調整 器 へ 戻す よう に な っ て いる 。 

[0003] 

ディ テン ト ・ レ バー4 は 、 実 質 的 に その 中 央 の 変 曲 ポイ ント の レベ ル に お いて 、 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング 2 に 動力 学 的 に 接続 され て いる 。 デ ィ テ ント ・ レ バー4 は 、 一 方 の 端 部 
に お いて 、 ブ ラケット を 含み 、 ブ ラケット は 、 プ レー ト 6 お よび イン パル ス ・ ピ ン 7 と 相 
互 作 用 する こと が 意図 され て お り 、 イ ン パ ルス ピン 7 は 、 ペ ペンデュラム 1 を 構成 し て い 
る 。 

[0004] 

ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 は 、 中 央 部 分 お よび 2 つの 対称 的 な が ウィ ング を 含み 、 ウィン 
グ の 端 部 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 に 動力 学 的 に 接続 され て いる 。 中 央 部 分 は 、 第 1 
の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 お よび 第 2 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 9 を 含み 、 そ れ ら は 、 第 1 
の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 0 お よび 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 1 と それ 
ぞ れ 相互 作用 する こと が 意図 され て いる 。 

[0005] 

2 つの レバ ー3 お よび 4 は 、 互 い に 対 し て 自由 に 回 転 で きる よう に 装着 され て いる 。 
[0006] 

ホイ ー ル 1 0 お よび 1 1 は 、 フ ィ ニ ッ シ ン グ ・ ギ ヤ ・ ト レイ ン の 最後 の ホイ ー ル 1 2 上 
ギヤ で 噛み 合っ た ピニオン を それ ぞ れ 含み 、 ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 が 同期 させ られ た 様 
式 で 枢 動 する よう に な っ て いる 。 ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 は 、 特定 の ギヤ リン グ を 含み 、 


+ a ° 


10 


20 


30 


40 


50 


(4) JP 2019- 521344 A 2019. 7. 25 


その 形状 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 の 第 1 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 お よび 第 2 on 
ッ キ ング ・ パ レッ ト 9 と 相互 作用 する よう に 適合 され て お り 、 一 方 で は 、 エ ネル ギー を こ 
の ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 に 伝達 し 、 他 方 で は 、 機能 化 フェ ー ズ (それ は 、 下 記 に 要約 
され る こと と な る ) に し た が っ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 の 回 転 を 
ブロッ ク す る 。 さ ら な る 詳細 に 関し て 、 導 入部 に お いて 引用 され た 文献 を 参照 する こと が 


可能 で ある 。 

[0007] 

図 1 は 、 イ ン パ ルス ・ フ ェ ー ズ の 直後 の 、 お よび 、 ワ イン ディ ング ・ フ ェ ー ズ の 始ま り 
DE D, 先行 技 術 の エス ケー プ メ ン 52. . 


а е А て お り 、 第 1 の 
ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 は 、 ホ イー ル 1 0 か ら 出 現す る よう に な り 、 ス プリ ング 2 は 、 第 
2 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する 安定 し た 位置 に な る 。 ワ イン ディ ング ・ フ ェ ー ズ の 
間 に 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 が その 追加 的 な 円 弧 を 描く 間 に 、 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー 
ル 1 0 は 自由 に 回 転 し 、 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 1 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ 
バー3 の 第 2 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 9 と 相互 作用 し 、 第 2 の ホイ ー ル 1 1 の 歯 が 第 2 の 
ロッ キン グ :・ パ レッ ト 9 に 当 接 する まで 、 そ れ を 反 時 計 回 り 方 向 に 枢 動 させ る 。 同時 に 、 
スト リッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 第 2 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する その 初期 の 安定 し 
た 位置 か ら 人 逸脱 し て お り 、 DS O N グ に 対応 する 不安 定 状態 の 近く の 準 


安定 状態 に それ が 到達 する まで 、 ワ イン 和 せら れる 
。 し た が っ て 、 ス トリ ッ プ スプ リン sr е ィング は 最大 に な っ て いる 。 
[0008] 


その 後 の ロ ッ キ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 1 0 、1 1 は 停止 
させ られ 、 第 2 の ホイ ー ル 1 1 の 歯 は 、 第 2 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 9 に 当 接 させ られ て 
いる 。 ピ ン 7 が ディ テン ト ・ レ バー4 の ブラ ケッ ト に 衝突 する まで (それ は 、 イ ン パ ルス 
・ フ ェ ー ズ の 開始 を マー ク す る ) 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 は 、 そ の 振動 を 継続 する 。 
(00091 

イン パル ス ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 デ ィ テ ント ・ レ バー4 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 
上 の 作用 に よっ て 枢 動 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 し た が っ て 、 先 行 の も の と は 反 
対 側 に 、 そ の 不安 定 な 位置 か ら 、 第 2 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する 安定 状態 へ 突然 
変わ る 。 こ の 状態 の 変化 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 を 枢 動 させ 、 第 2 の エス ケー プ メ 
ント ・ ホ イー ル 1 1 の 第 2 の ロッ キン グ ・ パレ ッ ト 9 が クリ ア す る こと に つなが る 。 #1 
の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 が 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 0 に 出会う まで 、 ワ イ 
ン デ ィング ・ レ バー3 は 枢 動 す も る 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 状態 の 変化 の 間 に 、 ス ト 
リッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 デ ィ テ ント ・ Veo de Te al КЕМ, уі 5А 
1 に 連通 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の ワイ ン デ ィング の 間 に 、 エ ネル ギー が ブラ ケッ 
ト を 介し て 蓄積 され る 。 

[0010] 

次 の 回 転 の 間 に 、 上 記 に 説明 され て いる フェ ー ズ が 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 、 デ ィ テ ント ・ レ 
バー4 、 お よび ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 の 回 転 軸 線 、 な ら び に 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ン 
72 の 変 曲 ポ イン ト を 通過 する 平面 に 対し て 対称 的 に 再現 され る 。 


[0011] 

その よう な エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 と り わ け 、 エ ネル ギー 供給 源 の トル ク 変 
動か ら 独 立 し て 、 パ ワー・ リ ザー ブ の 全体 期間 に わた っ て 、 ペ ン デ ュ ラ ム の 振動 を 一 定 に 
維持 する こと を 可能 に する 。 
[0012] 


ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 の 第 1 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 お よび 第 2 の ロッ キン グ ・ 
パレ ッ ト 9 の 上 で の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 の 引き 抜き は 、 エ スケ ー 
プ メ ント ・ ホ イー ル の ロッ キン グ 機 能 を 確実 に する こと を 可能 に する 。 引き抜き 力 は 、 非 
意図 的 な 解放 を 回 避 す る た め に 十分 に 大 きく な けれ ば な ら ず 、 非 意図 的 な 解放 は 、 た と え 
ば 、 通 常 使用 時 の 時 計 に よっ て 受け る 加速 度 か ら 結 果 と し て 生じ る 可能 性 が あり 、 ま た 、 
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それ は 、 時 計 の パワ ー の 前 進 お よび エネ ルギー の 過大 消費 に つなが る こと と な る 。 逆 に 、 
解放 を 実現 する た め に 必要 な エネ ルギー を 限定 する た め に 、 し た が っ て 、 パ ワー・ リ ザー 
ブ を 最適 化す る た め に 、 引 き 抜 き 力 は 、 可 能 な 限り 弱く な けれ ば な ら な い 。 十分 な ロッ キ 
ング 力 お よび エネ ルギー の 適度 な 消費 を と も に 取得 する よう に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イ 
ー ル 1 0 お よび 1 1 の 引き 抜き を 満足 に 調節 する こと は 可能 で な か っ た と いう こと が 観察 
され て いる 。 

【 発明 の 概要 】 

[ 発明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0013] 
本 発明 は 、 少 な く と も 部 分 的 に これ ら の 不利 益 を 克服 する こと を 目的 と する 。 
課題 を 解決 する た め の 手 段 】 
0014] 
この 目的 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム を 使用 し て 実現 され 、 そ の 特徴 は 、 特 許 請 
求 の 範囲 に 詳 述 され て いる 。 

[0015] 

より 具体 的 に は 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 
を 介し て 、 駆 動 源 か ら 時 計 の 振動 調整 器 へ 、 機 械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する よ 
うに 設計 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング に 
よっ て 作用 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、2 つ の イン パル ス の 間 に 駆 動 源 か ら の エネ ル 
ギー を 蓄積 する こと が で き 、 ま た 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 ワ イン ディ ング ・ レ 
バー お よび ディ テン ト ・ レ バー を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 に エネ ルギー を 伝達 する こと が 
で き 、 デ ィ テ ント ・ レ バー は 、 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 受け 取る 少な く と も 1 つの エス 
ケー プ メ ント ・ ホ イー ル と 相互 作用 し 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル の 回 転 を 間欠 的 に ブ 
ロッ ク す る こと が で きる 。 

[0016] 
本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー お よび ディ テン ト 
レバ ー、 な ら び に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル が 、 一 方 で は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ 
ー ル の ロッ ク 機 能 お よび 解放 機能 、 な ら び に 、 他 方 で は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング の ワ 
ン デ ィング 機能 が 別々 と な る よう に 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング に 対し て 設計 され て いる 
と を 特徴 と する 。 
0017] 
本 
口 


m m 


над 


発明 の メカ ニズム の 特徴 的 に は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー は 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー を 含み 
ッ キ ング - レバー は 、 

ー 調整 器 と 作用 する こと が で きる ブラ ケッ ト お よび 先端 部 と 、 

ー ロッ キン グ ・ フ ェ ー ズ の 間 に エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル を ブロ ッ ク す る よう に 設 
計 さ れ て いる 少な く と も 2 つの ロッ キン グ ・ ラ グ と 
を 含み 、 

ロッ キン グ ・ レ バー の 解放 が 、 解 放 か ら の エネ ルギー の 伝送 に お いて 、 ス トリ ッ プ ・ ス 
プリ ング か ら 独 立 し て 、 前 記 ブ ラケット に 対す る 調整 器 の 作用 に よっ て トリ ガー され る よ 
うに な っ て いる 。 

[0018] 

好ま し く は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 ピ ニオ ン を 含み 、 ピ ニオ ン は 、 前 記 エ ス 
ケー プ メ ント ・ ホ イー ル を 駆動 源 に 動力 学 的 に リン ク 接 続 す る の に 適切 で ある 。 
[0019] 

本 発明 の ある 実施 形態 で は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル を 
含み 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル は 、 複 数 の 機能 的 ゾー ン を 含み 、 複 数 の 機能 的 ゾー ン は 、 ロ 
ッ キ ング 平面 を それ ぞ れ 有 し て お り 、 ロ ッ キ ング 平面 は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー の ラグ と 相 
互 作 用 し 、 ロ ッ キ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル を ブロ ッ ク す る こと 
が 意図 され て いる 。 そ れ に 加え て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 ワ イン ディ ング ・ カ 
ム も 含む 。 
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[0020] 

本 発明 の 特定 の 実施 形態 に よれ ば 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 少 な く と も 1 つの レバ 
ー を 含み 、 少 な く と も 1 つの レバ ー は 、 前 記 少 な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー 
ル の ワイ ン デ ィング ・ カ ム と 相互 作用 する こと が で きる 。 

[0021] 

有利 に は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム は 、 少 な く と も 1 つの 前 記 エ スケ ー プ メン ト 
・ ホ イー ル を 含み 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 必 要 で ある 場合 に は 、 た と えば 、 カ ウン 
タ ・ ス プリ ング に 関連 付け られ た 少な く と も 1 つの レバ ー を 含み 、 少 な く と も 1 つの レバ 
ー は 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル の ワイ ン デ ィング ・ カ ム と 相互 作用 し 、 ワ イン デ 

ел... луг. 
ックス され て いる 。 そ れ に 加え て 、 レ バー は 、 ま た 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ カ ム と 接触 し 
た 状態 に な る よう に サイ ズ 決 め お よ び 人 位置決め さ れ て いる 。 

[0022] 

特定 の 実施 形態 で は 、 レ バー は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー に 固着 され た アー ム の 上 に 設 
計 さ れ て お り 、 前 記 レ バー は 、 ま た 、 少 な く と も 1 つの ワイ ン デ ィング ・ カ ム と 接触 し た 
状態 に な る よう に サイ ズ 決 め お よ び 位 置 決 め さ れ て いる 。 

[0023] 

好ま し く は 、 レ バー お よび ワイ ン デ ィング カム は 、 そ の 軸線 の 周り の 回 転 に お ける そ 
の 極限 位置 の うち の 1 つ に 到達 し た と き に 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー の 非 自発 的 な 角度 的 
な 移動 を 制限 する よう に 形状 決め され て いる 。 


[ 図面 の 簡単 な 説明 】 
[0024] 
本 発明 の 他 の 特徴 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し て 以下 の 説明 を 読む と 、 よ り 明 確 に な る こと 
と な る 。 
[0025] 


[ 1] 先行 技 術 を 示す 図 で ある 。 

【 図 2 】 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 機能 化 の 異な る フェ ー ズ を 示す 図 
で ある 。 

(ЕЗІ 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 機能 化 の 異な る フェ ー ズ を 示す 図 
で ある 。 

【 4] 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 機能 化 の 異な る フェ ー ズ を 示す 図 
で ある 。 

【 図 5】 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 機能 化 の 異な る フェ ー ズ を 示す 図 


で ある 。 
【 6] 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 機能 化 の 異な る フェ ー ズ を 示す 図 
で ある 。 


【 図 7 】 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に お いて 有用 な エス ケー プ メ ント ・ 
ホイ ー ル お よび ディ テン ト ・ レ バー の 特定 の 詳細 を 示す 図 で ある 。 

[ M81 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に お いて 有用 な エス ケー プ メ ント ・ 
ホイ ー ル お よび ディ テン ト ・ レ バー の 特定 の 詳細 を 示す 図 で ある 。 

【 EO] 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に お いて 有用 な ワイ ン デ ィング ・ レ 
バー の 例 を 示す 図 で ある 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0026] 

図 ? で は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム が 表 さ れ て お り 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ 
ズム は 、 駆 動 源 か ら 、 時 計 の 、 と り わ け 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 タイ プ の 振動 調整 器 へ 、 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング 2 を 介し て 、 機 械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する よう に 設計 され 
て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 
re スト リッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 人 任意 の 適切 な 手段 に よっ て 、 そ の 端 部 に お いて バッ 

クリ ング する こと を 強制 され 、 た と えば 、 フ レー ム に 固着 され て お り 、 フ レー ム は 、 前 記 
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スト リッ プ ・ ス プリ ング を 限定 する よう に サイ ズ 決 め さ れ 、 ま た 、 時 計 の ブリ ッ ジ も し く 
は プレ ー ト の 上 に 固定 され る こと が で き 、 ま た は 、 時 計 の 前 記 ブ リッ ジ の 上 に も し く は プ 
レー ト の 上 に 直接 的 に 単純 に 固定 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、2 つの イ 
パル ス の 間 に 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 蓄積 し 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 デ ィ 
ント ・ レ バー25 を 介し て 振動 調整 器 へ エネ ルギー を 伝達 する こと が で き 、 デ ィ テ ント ・ 
レバ ー2 5 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 変 曲 ポイ ント と 組み 合わ せら れ た 軸線 X1 の 
周り に 枢 動 する よう に 装着 され て いる 。 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 は 、2 つの 接続 アー ム 
3 1 を 含み 、2 つの 接続 アー ム 3 1 k., HXI か ら 延 在 す る スト リッ プ ・ ス プリ ング 2 
に リン ク 接 続 し て お り 、2 つの 接続 アー ム 3 1 は 、 前 記 軸 線 X 1 の 反対 側 に ある その 端 部 
の 間 に 、 ピ ン 1 3a を それ ぞ れ 含み 、 ピ ン 1 3a は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 に 固着 さ 
れる アイ レッ ト 13b と 相互 作用 する 。 

[0027] 

ディ テン ト ・ レ バー2 5 自身 は 、 

一 ロッ キン グ ・ レ バー20( 図 8 に 詳細 に 表 さ れ て いる ) で あっ て 、 ロ ッ キ ング ・ レ 
バー20 も 、 軸 線 X1 の 周り に 枢 動 する よう に 装着 され て お り 、 ま た 、 一 方 の 端 部 に お い 
て 、 ブ ラケット 24 を 含み 、 ブ ラケット 24 は 、 調 整 器 の プレ ー ト ・ ピ ン と 相互 作用 する 
こと が で きる 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 と 、 

— イン パル ス ・ レ バー4 で あっ て 、 イ ン パ ルス ・ レ バー4 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ン 
グ 2 に 固着 され て お り 、 セ ンタ ー・ ボ ルト EE と 同じ 1 つの 平面 の 中 に 延 在 し て お り 、 イ ン 
パル ス ・ レ バー4 は 、 一 方 の 端 部 に お いて 、 ブ ラケット 4 1 を さら に 含み 、 ブ ラケット 4 
1 は 、 前 記 セ ンタ ー・ ボ ルト と 相互 作用 する こと が で き 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 を その 
極限 位置 に 位置 決め する こと を 確実 に する 、 イ ン パ ルス ・ レ バー4 と 、 

ー 先端 部 22 で あっ て 、 先 端 部 2 2 は 、 そ の 回 転 の それ ぞ れ に お いて 、 調 整 器 の プレ 
ー ト 溝部 と 従来 通り に 相互 作用 する こと が 意図 され て いる 、 先端 部 22 と 
を 含む 。 

[0028] 

ロッ キン グ ・ レ バー20 は 、 有 有利 に は 、 フ ロン ト ・ ラ グ 26a お よび リア ・ ラ グ 26b 
を 介し て 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 28 と 相互 作用 し 、 
この エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 28 の 回 転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク し 、 前 記 エ スケ ー プ メン 
к. ホイ ー ル 2 8 は 、 駆 動 源 と 動力 学 的 に リン ク 接 続 さ れ て いる 。 

[0029] 

ロッ キン グ ・ レ バー20 は 、 イ ン パ ルス ・ レ バー4 に 固着 され て お り 、 ま た 、 Жіті 2 
2 に 固着 され て お り 、 そ れ ら は 、 ピ ン ま た は 任意 の 他 の 手段 に よっ て 組み 立て られ 、 そ れ 
は 、 確 実 な 様式 で 軸線 X1 の 周り の その それ ぞ れ の 角度 的 な 位置 決め を 確実 に する 。 好ま 
し く は 、 ロ ッ キ ング レバー20、 イ ン パ ルス レバ ー4 、 お よび 先端 部 2 2 は 、 長 手 方 
向 に 沿っ て それ ぞ れ 延 在 し て お り 、 そ れ ら の 長手 方 向 は 、 軸 線 X1 を 通過 する 1 つの 同じ 
垂直 方 向 の 平面 の 中 に 位置 し て いる 。 

[0030] 

一 方 で は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 、 お よび 、 他 方 で は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 は 

軸線 X 1 と 組み 合わ せら れ た 材料 枢 動 軸線 の 上 で 、 互 い に 対 し て 、 回 転 に 関し て 自由 に 
装着 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー お よび ディ テン 
ト ・ レ バー25 の 事実 上 の 枢 動 に は 寄与 し な い 。 

[0031] 

図 7 に 表 さ れ て いる よう に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 は 、 ピ ニオ ン 32 を 含み 
、 ピ ニオ ン 32 に よっ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 は 、 時 計 の フィ ニッ シン グ ・ 
ギヤ ・ ト レイ ン に 動力 学 的 に 接続 され て お り 、 フ ィ ニ ッ シ ン グ ・ ギ ヤ ・ ト レイ ン は 、 エ ネ 
ルギー 供給 源 か ら エ ネル ギー を 受け 入れ る た め の エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム を 含み 、 
た と えば 、1 つま た は 複数 の シリ ンダ ー か ら 構 成 さ れ て いる 。 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー 
ル 2 8 は 、1 つの 同じ 軸線 の 上 に スタ ッ ク さ れ た ワイ ン デ ィング ・ カ ム 3 6 お よび ロッ キ 
YF- ホイ ー ル 38 を さら に 含み 、 ワ イン ディ ング カム 36 は 、 た と えば 、 凸 形 カ ム 平 
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面 を 備え た 三角 形 の カム で あり 、 そ の 役割 は 、 下 記 に 説明 され て いる 。 ワ イン ディ ング ・ 
カム 36 お よび ロッ キン グ ・ ホ イー ル 38 は 、 複 数 の 機能 的 ゾーン を それ ぞ れ 含み 、 そ の 
角度 的 な 位置 は 、 互 い に 対 し て 調節 され て いる 。 

[0032] 

ロッ キン グ ・ ホ イー ル 3 8 の それぞれ の 機能 的 ゾ ソーン は 、 ロ ッ キ ング 平面 4 0 を 含み 、 
ロッ キン グ 平 面 40 は 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 と 相互 作用 する こと が 意図 され て いる 。 
ロッ キン グ 平 面 40 は 、 好 まし く は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル 38 の 平面 の 中 に 位置 し て お 
り 、 し た が っ て 、 そ れ は 、 容易 に 製造 され 得る 。 

[0033] 

と り わ け 図 8 に 示さ れ て いる よう に 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 は 、 ブ ラケット 24 を 含 
む 。 従来 の S wi s s anchor に よっ て エス ケー プ メ ント と 相互 作用 する 調整 シス 
テム の 場合 の よう に 、 こ の ブラ ケッ ト 24 は 、 調 整 器 1 と 相互 作用 する の に 適切 で あり 、 
より 具体 的 に は 、 調 整 器 1 の 図る か ら 図 6 に 表 さ れ て いる よう に 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 7 と 
相互 作用 する の に 適切 で ある 。 

[0034] 

また 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 は 、 フ ロン ト ・ ロッ キン グ ・ ラグ 2 6a お よび リア ・ п 
ッ キ ング ・ ラ グ 26b を 含み 、 フ ロン ト ・ ロ ッ キ ング ・ ラ グ 26a お よび リア ・ ロ ッ キ ン 
グ ・ ラグ 26b は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル 38 の ロッ キン グ 平 面 40 と 作用 する こと に よ 
っ て 、 ロ ッ キ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 を ブロ ッ ク す る よう 
に 設計 され て いる 。 

[0035] 

機能 する と き に は 、 図 2 に お いて 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 が スト リッ プ ・ ス プリ ング 
2 の バッ クリ ング ・ モード の 変化 に よっ て 位置 決め され た と き の メ カニ ズム が 図示 され て 
いる 。 し た が っ て 、 デ ィ テ ント ・ レ バー2Z25 お よび ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 は 、 フ ロン 
ト ・ ロ ッ キ ング ・ ラ グ 26a お よび ロッ キン グ ・ ホ イー ル 38 の 作用 の 下 で 、 エ スケ ー プ 
メン ト ・ ホ イー ル 28 の 側 に お いて 、 エ ント リー 位置 また は フロ ント 位置 に あり 、 ロ ッ キ 
ング ・ ホ イー ル 3 8 は 、 エ ネル ギー 供給 源 に よっ て 供給 され る トル ク を 伝達 する 。 こ の ト 
ルク は 、 フ ロン ト ・ ラ グ 26a を 介し て ディ テン ト ・ レ バー25 の 上 で 引き 抜く こと を 確 
実に し 、 フ ロン ト ・ ラ グ 26a は 、 ロ ッ キ ング 平面 40 に 当 接 する 。 ト ルク は 、 イ ン パ ル 
ス ・ レ バー4 の ブラ ケッ ト を セン ター・ ボ ルト EE の うち の 1 つ に 押し 付け Я, ДУХ 
ルス ・ レ バー25 の 位置 を 正確 に 画定 する よう に な っ て いる 。 ま た 、 ワ イン ディ ング ・ レ 
バー3 は 、 ワ イン ディ ング ・ カ ム 36 に よっ て 直接 的 に 位置 決め され て お り 、 ス トリ ッ プ 
・ ス プリ ング 2 に よっ て 位置 決め され て いる の で は な い 。 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 2 
8 は 停止 させ られ て いる 。 

[0036] 

調整 器 の 回 転 の 間 に 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 7 (調整 器 が イン パル ス ・ ピ ン 7 を 含む ) は 、 
ロッ キン グ ・ レ バー20 の ブラ ケッ ト 24 の 中 へ 進入 し て 戻る 。 し た が っ て 、 ス トリ ッ プ 
・ ス プリ ング 2 は 、 そ の 不安 定 な 第 2 の モー ド を 離れ 、 第 1 の モー ド の パッ クリ ング に よ 
っ て 再 位 置 決 め さ れ 、 し た が っ て 、 そ の すべ て の エネ ルギー を 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 
の ブラ ケッ ト 24 を 介し て 、 お よび 、 調 整 器 の イン パル ス ・ ピ ン 7 を 介し て 、 調 整 器 へ 供 
給 す る 。 イ ン パ ルス の 間 に 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 は 、 軸 線 X1 の 周り に 枢 動 し 、 第 1 
の セン ター・ ボ ルト E に 当 接 させ られ た 第 1 の 位置 か ら 、 第 2 の セン ター・ ボ ルト E に 当 
接 さ せら れ た 第 2 の 位置 へ 移動 させ られ る ( 図 3 か ら 図 6 ) 。 こ の 移動 は 、 フ ロン ト ・ ラ 
グ 26a の レベ ル に お いて 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル 38 を 支持 する こと か ら 、 ロ ッ キ ング 

レバ ー20 を 解放 し 、 し た が っ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 を 解放 し 、 し た が 
っ て 、 そ れ は 、 回 転 を 開始 させ る 。 

[0037] 

し た が っ て 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー2 ク 0 は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル 38 の ロッ キン グ 平 面 
40 の レベ ル に お いて 、 出 て くる また は リア ・ ロ ッ キ ング ・ ラ グ 26b を 支持 し て 受け 入 
れる よう に 位置 決め され て いる 。 ロ ッ キ ング - ホイ ー ル 3 8 の ロッ キン グ 平 面 40 は 、 エ 
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ネル ギー 供給 源 に よっ て 供給 され る トル ク を 、 リ アラ グ 26b を 介し て 、 デ ィ テ ント ・ 
レバ ー へ 伝達 する 。 こ の トル ク は 、 ロ ッ キ ング ・ レ パー20 お よび ディ テン ト ・ レ パー2 
5 の 上 で の 引き 抜き を 確実 に し 、 し た が っ て 、 イ ン パ パルス: レバー4 を セン ター・ ボ ルト 
Е の うち の 1 つ に 押し 付け 、 ま た 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 の 位置 を 正確 に 画定 する よう 
に な っ て いる 。 ま た 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 は 、 ワ イン ディ ング ・ カ ム 3 6 を 介し て 
直接 的 に 位置 決め され て いる 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 そ の 不安 定 な 位置 の 近く で 
強化 され 、 そ の 次 の 回 転 の 間 に ピ ン 7 を 待機 する 。 

[0038] 

し た が っ て 、 こ の 配置 を 使用 し て 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー20 の 解放 は 、 解 放 か ら の エネ 
ルギー の 伝送 に お いて 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 介入 な し に 、 ブ ラケット 24 に 対す 
る 調整 器 1 の 作用 に よっ て トリ ガー され る 。 し た が っ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 2 
8 の ロッ ク お よび 解放 機能 と 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の ワイ ン デ ィング 機能 と の 間 の 
分 離 が 存在 する 。 そ れ に 加え て 、 効 果 的 な 引き 抜き が 取得 され 、 そ れ は 、 エ スケ ー プ メン 
ト の 上 の 機能 の セキ ュ リ ティ ー を 改善 させ る 。 

[0039] 

本 発明 の 目的 の 1 つ は 、 一 方 で は 、 ロ ッ ク ン 解放 フェ ー ズ の 調節 、 お よび 、 他 方 で は 、 
ワイ ン デ ィング を 分 離す る こと で ある が 、 こ れ ら の 機能 は 、 同 期 さ せら れる まま に な っ て 
いる 。 こ れ を 実現 する た め に 、 図 2 か ら 図 6 に 表 さ れ 、 お よび で び 図 8 に 詳細 に 表 さ れ て いる 
よう に 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 の ワイ ン デ ィ ン 
7- カム 36 と 相互 作用 する よう に 形状 決め され た 2 つの レバ ー50 も 含む お 。 ワ イン ディ 
ング ・ カ ム 36 は 、 と り わ け 図 7 に 見 る こと が で き 、 ワ イン ディ ング ・ カ ム 3 6 は 、 カ ム 
・ セ グ メ ント 36a、36b、36c に よっ て 構成 され て いる N 個 の 機能 的 ゾー ン を 含む 
。 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 の カム 36 は 、360" ププ N の オフ セッ ト と と も に イ 
ン デ ックス され て いる 。 レ バー50 は 、 ワ イン ディ ング ・ カ ム 36 と 恒久 的 に 接触 し た 状 
態 に な る よう に サイ ズ 決 め お よ び 位 置 決め され て お り 、 前 記 カ ム 36 の 角度 的 な 位置 は 、 
し た が っ て 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 を 完全 に 位置 決め する こと を 可能 に し 、 ワ イン デ 
ィング ・ レ バー3 は 、 ロ ッ キ ング ・ ホ イー ル 38 と 同期 させ られ る 。 図 2 から 図 6 に 表 さ 
れ て いる 例 で は 、 カ ム 36 は 、 主 と し て 三角 形 で あり 、3 つの カム ・ セ グ メ ント 36a 、 
36b、36c は 、 凸 形 に な っ て お り 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 の レバ ー50 と の 特定 
の 接触 を 画定 し 、 摩 擦 を 最適 化す る よう に な っ て いる 。 

[0040] 

レバ ー5 0 tk, P=A53 の 端 部 に 支持 され て いる し U 字 形状 の ブラ ケッ ト 5 2 の ブラ ン 
チ か ら 形 成 さ れ 得 り 、 ホ イー ル 28 の ワイ ン デ ィング ・ カ ム 36 が カム 36 と 恒久 的 で 特 
定 の 接触 を し た 状態 で U 字 の ブラ ンチ 同士 の 間 に 挿 入 さ れる よう に 、 ブ ラケット は 形状 決 
め お よ び サ イズ 決め され て お り 、 そ れ は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 の 完全 な 位置 決め 、 
お よび 、 角 度 的 な お な ロッキング を 確実 に する こと が 可能 で ある 。 

[0041] 

LIA=50BLXUT1VCTA УУ HLIEH, SROTERRS. VAVFIVT-: 
カム 36 の 特定 の 幾何 学 形状 に し た が っ て 、 図 9 に 表 さ れ て いる も の 以外 の 形態 を 有する 
こと が 可能 で ある 。 ま た 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ カ ム 36 と 相互 作用 する た め に 、 カ ウン 
タ ・ ス プリ ング に 関連 付け られ た 単 一 の ウレ バー5 0 の み を 使用 する と いう こと も 考え られ 
得る 。 そ の 形態 が どの よう で あっ て も 、 そ れ ぞ れ の レバ ー50 は 、 一 方 で は 、 エ スケ ー プ 
メン ト ・ ホ イー ル 2 8 の ワイ ン デ ィング ・ カ ム 36 と 相互 作用 する こと を 可能 に し 、 ま た 
、 他 方 で は 、 対 応 す る アイ レッ ト 13bpb の 中 に ある 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 か ら スト 
リッ プ ・ ス プリ ング 2 へ 接続 する た め の ピ ン 1 За が 、 そ の 次 の イン パル ス に 関し て 、 ワ 
イン ディ ング ・ カ ム 36 お よび レバ ー50 の 幾何 学 形状 に よっ て 、 最 適 な ポイ ント が 画定 
され て 角度 的 に ロッ ク さ れる まで 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 を 強化 する こと を 可能 に す 
る 。 こ の 強化 は 、 ワ イン ディ ング ・ カ ム 36 に よっ て レバ ー50 に 加え られ る レバ パー 効果 
の 下 で 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 変 曲 ポイ ント を 含有 する 軸線 X1 の 周り で の ワイ ン 
ディ ング - レバ ー3 の 枢 動 か ら 結 果 と し て 生じ て お り 、 そ れ は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー 
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の ピン 1 За の レベ ル に お いて 、 軸 線 メ 1 の 上 の 変 曲 ポ イン ト の いずれ か の 側 の 前 記 ス プ 
リン グ の 2 つの セグ メン ト の 実質 的 に 中 心 に お いて 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング の 上 に 牽引 
作用 を 発生 させ 、 し た が っ て 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 第 2 の モー ド の バッ クリ ング 
を 発生 させ 、 し た が っ て 、 そ れ は 、 図 4 か ら 図 7 に 表 さ れ て いる 構成 を と り 、 そ れ は 、 そ 
の 次 の イン パル ス ま で 強化 され て いる 。 
[0042] 

ディ テン ト ・ レ バー25 の 中 に 組み 込ま れ た ロッ キン グ ・ レ バー20 を 介し て ディ テン 
ト ・ レ バー25 と 相互 作用 する 単 一 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 28 を 含む 、 実 施 形態 
に お いて 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム が 、 添 付 の 図 を 参照 し て ここ で 説明 さ 
れ て きた 。 し か し 、 当 業者 は 、2 つ の 対称 的 な ワイ ン デ ィング ・ ホ イー ル 28 を 含む お 同様 
の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム を 容易 に 作り 出す こと が 可能 で あり 、 ワ イン ディ ング ・ 
ホイ ー ル 2 8 は 、 ロ ッ キ ング ・ レ バー の 上 の ラグ 26a、26b を 異な っ て 調節 する こと 
に よっ て 、 お よび 、 互 い に 対 する 2 つの ワイ ン デ ィング ・ ホ イー ル の 動力 学 的 リン ク 接 続 
を 確実 に する こと に よっ て 、 そ れ ぞ れ の 回 転 に お いて 、 デ ィ テ ント ・ レ バー25 と 交互 に 
相互 作用 し 、 た と えば 、 同 一 の ワイ ン デ ィング ・ ホ イー ル の それ ぞ で れ の ロッ キン グ ・ ホ イ 
ー ル お よび ワイ ン デ ィング ・ カ ム と 同軸 の ギヤ 付き の ホイ ー ル を 介し て 、 そ の 回 転 の 同期 
化 を 確実 に する 。 し た が っ て 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー の レバ ー5 0 の 幾何 学 形状 が 確実 
に され る こと と な り 、 こ の レバ ー の 角度 的 に ロッ ク さ れ た 位置 を 確実 に し な が ら 、2 つの 
対称 的 な ワイ ン デ ィング ・ ホ イー ル の それ ぞ れ の ワイ ン デ ィング ・ カ ム と の 交互 の 接触 を 
可能 に する 。 
[0043] 

その 一 方 の 端 部 が ディ テン ト ・ レ バー の 回 転 軸線 の 上 に 位置 し て いる 単 一 の スト リッ プ 
を 実装 する こと に よっ て 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム を 作り 出す こと も 考え 
られ 得る 。 そ の よう な 構成 は 、 と り わ け 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 体積 
を 低減 させ る こと を 可能 に する 。 
【 図 1】 【 H2 】 
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最終 頁 に 続く 





(54) 【 発 明 の 名 称 】 エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 


(57 [ 要約 】 

本 発明 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム (100) 
で あっ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム ( 100) は 
、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング ( 300) を 介し て 、 駆 動 源 
か ら 時 計 の 振動 調整 器 ( 2 0 0 ) へ 、 機 械 的 エネ ルギー 
の イン パル ス を 伝達 する よう に 設計 され て お り 、 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング (300 ) 8, BHR YR (1 ) の 
周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 し 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ 
スプ リン グ ( 300) は 、2 つの イン パル ス の 間 に 駆 動 
源 に よっ て 放出 され る エネ ルギー を 蓄積 する こと が で き 
、 ま た 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 ワ イン ディ ン 
グ ・ レ バー( 700) お よび ディ テン ト ・ レ バー( 50 
0) に よっ て 、 振 動 調整 器 に エネ ルギー を 伝達 する こと 
が で き 、 デ ィ テ ント ・ レ バー( 500) は 、 軸 線 ( A) 
の 周り に 回 転 す る こと が で き 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 
(300) お よび 少な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ 
ホイ ー ル (800a ) と 相互 作用 する よう に 設計 され て 
お り 、 少 な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル ( 
800a ) は 、 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 受け 取り 、 そ 
の 回 転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク す る よう に な っ て いる 、 エ ス 
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[ 特許 請求 の 範囲 】 
[ 請求 項 1 】 

スト リッ プ ・ ス プリ ング (300) を 介し て 、 駆 動 源 か ら 時 計 の 振動 調整 器 ( 200) 
N, 機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する よう に 設計 され て いる エス ケー プ メ ント 
メカ ニズム (1 00) で あっ て 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) は 、 変 曲 ポ イン 
KCl) の 周り の パッ クリ ング に よっ て 作用 し 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) 
は 、2 つの イン パル ス の 間 に 前 記 駆 動 源 か ら の 前 記 エ ネル ギー を 蓄積 する こと が で き 、 ま 
た 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 ワ イン ディ nn 
ト ・ レ バー( 500) を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 に 前 記 エ ネル ギー を 伝達 する こと が で 

前 記 デ ィ テ ント ・ レ バー( 500) E, оолло I UR ME 
スト リッ プ ・ ス プリ ング (300) お よび 少な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 
(800a) と 相互 作用 する よう に 設計 され て お り 、 前 記 少 な が く と も 1 つの エス ケー プ メ 
o an 
回 転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク す る 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム ( 100) に お いて 、 

前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) の 一 方 の 端 部 が 、 前 記 デ ィ テ ント ・ レ バー の 回 
転 の 前 記 軸 線 ( А) の 上 に 位置 決め され て いる こと を 特徴 と する 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ 
カニ ズム (100) 。 

【 請求 項 2 

前 記 フ イン ディ AENT ETE OT оны о а 
プリ ング (300) と その 前 記 変 曲 ポ イン ト に お いて 相互 作用 する こと を 特徴 と する 、 請 
求 項 1 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 請求 項 3 ] 

前 記 少 な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル (800a ) は 、 エ スケ ー プ メン ト 
・ ホ イー ル (801a ) を 含み 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (801a ) は エス ケ 
ー プ メン ト ・ ピ ニオ ン ( 802a ) の 上 で 駆動 され 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 
、 周辺 歯 ( 803) を 含む こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 また は 2 に 記載 の エス ケー プ メ ン 
ト ・ メ カニ ズム 。 

【 請求 項 4 】 

前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム は 、 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル (800gas 
) お よび 同一 の 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル (800b ) を 含む こと を 特徴 と する 
、 請 求 項 1 か ら 3 まで の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 
請求 項 5 】 

前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) は 、 固 定 さ れ た 支持 アー ム (400) の 第 2 の 
端 部 に 固着 され て お り 、 前 記 固 定 さ れ た 支持 アー ム ( 400) は 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ 
バー お よび ディ テン ト ・ レ バー の 回 転 の 前 記 軸 線 (A) に 対し て 垂直 の 長手 方 向 軸線 ( 
X-X’ ) に 治っ て 延 在 し て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 4 ま で の いずれ か ーー 項 
こ 記 載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

請求 項 6 ] 

前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル ( 800a、800b) th, MRI X—-X' ) に 対し 
て 対称 的 に 配置 され て お り 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ バー(700) は 、 前 記 エ スケ ー プ 
メン ト ・ ホ イー ル の 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (801a、801b) と 同一 平面 
上 に ある 長手 方 向 (A 一 A” ) に 治っ て 延 在 し て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 4 お よび 
5 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 請求 項 7】 

前 記 ワ インデ ィング ・ レ バー(700) は 、2 つの パレ ッ ト (702) を 含み 、 前 記 2 
つの パレ ッ ト (702) は 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ バー か ら 前 記 軸 線 (A-ーA' ) に 対 
し て 対称 的 に 突出 し て お り 、 機 能 化 に よっ て 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル (801 
а. 801b) の 前 記 歯 (803 ) と 交互 に 係 合 す る よう に な っ て いる こと を 特徴 と する 
、 請 求 項 6 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

[ 請求 項 8 】 
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記 ワ イン ディ ング ・ レ バー(700) は 、 一 方 の 自由 端 部 に お いて 、 フ ィ ン ガ ー( 7 
前 記 フ ィ ン ガ ー( 701) は 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) の 
レッ ト と その 前 記 変 曲 ポ イン ト に お いて 相互 作用 する の に 適切 で ある こと を 特徴 と す 
请 求 项 1 か ら 7 まで の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 
求 項 9 】 

記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) は 、 第 2 の 端 部 に お いて 、 前 記 支 持 ア ー ム ( 4 
CO) に 固着 され た ラグ の 上 で 自由 に 回 転 す る こと が で きる よう に 装着 され て いる こと を 
特徴 と する 、 請 求 項 5 か ら 8 ま で の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 
【 請求 項 1 О] 

前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) は 、 前 記 デ ィ テ ント ・ レ バー(500) と と も 
に 材料 か ら 形 成 さ れ て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 9 ま で の いずれ か 一 項 に 記載 
の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

【 請求 項 1 1] 

前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング (300) 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ バー(700) 、 お 
よび ディ テン ト ・ レ バー( 500) は 、 シ リコ ン か ら 作 製 さ れ て いる こと を 特徴 と する 、 
请 求 项 1 か ら 1 0 まで の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

【 請求 項 1 2 ] 

前 記 フ イン ディ ング ・ レ バー( 700) お よび 前 記 パ レッ ト (703) は 、 モ ノリ シッ 
ク の シリ コン パー ツ か ら 形 成 さ れ て いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 6 お よび 1 1 に 記載 
の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 。 

請求 項 1 3 J] 

前 記 エ スケ ー プ メン ト A s B Ad шлак 
いる こと を 特徴 と する 、 請 求 項 3 か ら 1 2 まで の いずれ か 一 項 に 記載 の エス ケー プ メ ント 
・ メ カニ ズム 。 


— No 
A ¬ چ‎ 
zt 

Ip 
3 


m Wb 


【 発明 の 詳細 な 説明 】 
[ 技術 分 野 】 
[0001] 
SEHR. 機械 的 な 時 計 学 の 分 野 に 関す る 。 本 発明 は 、 よ り 上 具体 的 に は 、 u 
ら 振 動 調整 器 へ スト リッ プ ・ ス プリ ング を 介し て 機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 
is Ua а ди プ メ ント ・ メ カニ ズム に 関し 、 ス トリ ッ プ ・ Bee 
、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 する 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、2 
つの イン パル ス の 間 の 駆動 源 か ら の エネ ルギー を 蓄積 し 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 
、 第 1 お よび 第 2 の レバ ー を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 に それ を 伝達 する こと が で きる 
【 背景 技術 】 
[0002] 
その よう な メカ ニズム は 、 と り わ け 、 文 献 の 国際 公開 第 99 プ 64936 号 に 説明 さ 
て いる 。 こ の 文献 は 、 よ り 一 般 的 に は 、 バ ッ ク リ ング に よっ て 作用 する スト リッ プ ・ RS 
ング を 介し て 、 駆動 源 か ら 振 動 調整 器 へ 機械 的 エネ ルギー の イン パル ス を 伝達 する た め 
の 方 法 を 開示 し て いる 。 よ り 只 体 的 に は 、 こ の 方 法 は 、 と り わ け 、 図 1 に 図示 され て いる 
エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム に よっ て 実装 され 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム は 、 た 
と えば シリ ンダ ー な どの よう な 駆動 源 ( 図 1 に は 見 る こと が で きか な い ) か ら 受 け 取 る エネ 
ルギー を スト リッ プ ・ ス プリ ン SS 調整 器 ( た 
と えば 、 ス パイ ラル に 関連 付け られ た ペン デュ ラム 1 か ら 構 成 さ れ て いる ) の 振動 を サポ 
ー ト する こと が 意図 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 端 部 は 、 そ れ が 第 2 の モー 
ド の バッ クリ ン グ に 対応 する 安定 し た 位置 を 占有 する よう に 位置 決め され て いる 。 スト リ 
ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 お よび ディ テン ト ・ レ バー4 を 介し て 
、 ワ イン iS SE О а ТЕ 
ー ズ の 間 に 強 化 さ れ た 状態 の まま で あり 、 イ ン パ ルス ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 蓄積 され た エネ 
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ルギー を 前 記 振 動 調整 器 へ 戻す よう に な っ て いる 。 

[0003] 

ディ テン ト ・ レ バー4 は 、 実 質 的 に その 中 央 の 変 曲 ポイ ント の レベ ル に お いて 、 ス トリ 
ッ プ ・ ス プリ ング 2 に 動力 学 的 に 接続 され て いる 。 デ ィ テ ント ・ レ バー4 は 、 一 方 の 端 部 
に お いて 、 ブ ラケット を 含み 、 ブ ラケット は 、 プ レー ト 6 お よび イン パル ス ・ ピ ン 7 と 相 
互 作 用 する こと が 意図 され て お り 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 7 は 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 を 構成 し て い 
る 。 

[0004] 

ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 は 、 中 央 部 分 お よび 2 つの 対称 的 な ウィ ング を 含み 、 ウィン 
グ の 端 部 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 に 動力 学 的 に 接続 され て いる 。 中 央 部 分 は 、 第 1 
О tu 


の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 0 お よび 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 1 と それ 
ぞ れ 相互 作用 する こと が 意図 され て いる 。 
[0005] 


2 つの レバ ー3 お よび 4 は 、 互 い に 対 し て 自由 に 回 転 で きる よう に 装着 され て いる 。 
[0006] 

ホイ ー ル 1 0 お よび 1 1 は 、 フ ィ ニ ッ シ ン グ ・ ギ ヤ ・ ト レイ ン の 最後 の ホイ ー ル 1 2 と 
ギヤ で 噛み 合っ た ピニオン を それ ぞ れ 含み 、 ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 が 同期 させ られ た 様 
式 で 枢 動 する よう に な っ て いる 。 ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 は 、 特定 の ギヤ リン グ を 含み 、 
その 形状 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 の 第 1 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 お よび 第 2 OH 
ッ キ ング ・ パ レッ ト 9 と 相互 作用 する よう に 適合 され て お り 、 一 方 で は 、 エ ネル ギー を こ 
の ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 に 伝達 し 、 他 方 で は 、 下 記 に 要約 され る 機能 化 フ ェ ー ズ に し 
た が っ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 1 0 お よび 1 1 の 回 転 を ブ プ ブロック す る 。 さ ら な る 
詳細 に 関し て 、 導 入部 に お いて 引用 され た 文献 を 参照 する こと が 可能 で ある 。 
[0007] 

図 1 は 、 イ ン パ ルス ・ フ ェ ー ズ の 直後 の 、 お よび 、 ワ イン ディ ング ・ フ ェ ー ズ の 始ま り 
の と き の 、 和 先行 技術 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム を 表し て お り 、 ペ ペンデュラム 1 は 、 
反 時 計 回 り 方 向 に 回 転 し 、 インパ ルス ・ ピ ン 7 は 、 ブ ラケット か ら 出 て き て お り 、 第 1 の 
ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 は 、 ホ イー ル 1 0 か ら 出 現す る よう に な り 、 ス プリ ング 2 は 、 第 
2 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する 安定 し た 位置 に なか る 。 ワ イン ディ ング ・ フ ェ ー ズ の 
間 に 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 が その 追加 的 な 円 弧 を 描く 間 に 、 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー 
ル 1 0 は 自由 に 回 転 し 、 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 1 1 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ 
バー3 の 第 2 の ロッ キン グ -・ パレ ッ ト 9 と 相互 作用 し 、 第 2 の ホイ ー ル 1 1 の 歯 が 第 2 の 
ロッ キン グ ・ パ レッ ト 9 に 当 接 する まで 、 そ れ を 反 時 計 回 り 方 向 に 枢 動 させ る 。 同時 に 、 
スト リッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 第 2 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する その 初期 の 安定 し 
た 位置 か ら 逸 脱し て お り 、 第 4 の モー ド の バッ クリ ング に 対応 する 不安 定 状態 の 近く の 準 
安定 状態 に それ が 到達 する まで 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 の 作用 の 下 で 変形 させ られ る 
。 し た が っ て 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ン の の ディ ング は 最大 に な っ て いる 。 
[0008] 

その 後 の ロ ッ キ ング ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 10、1 1 は 停止 
させ られ 、 第 2 の ホイ ー ル 1 1 の 歯 は 、 第 2 の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 9 に 当 接 させ られ て 
いる 。 ピ ン 7 が ディ テン ト ・ レ バー4 の ブラ ケッ ト に 衝突 する まで (それ は 、 イ ン パ ルス 
・ フ ェ ー ズ の 開始 を マー ク す る ) 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 は 、 そ の 振動 を 継続 する 。 
[0009] 

イン パル ス ・ フ ェ ー ズ の 間 に 、 デ ィ テ ント ・ レ バー4 は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 
上 の 作用 に よっ て 枢 動 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 し た が っ て 、 先行 の も の と は 反 
対 側 に 、 そ の 不安 定 な 位置 жох. PRO NIE グ に 対応 する 安定 状態 へ 突然 
変わ る 。 こ の 状態 の 変化 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー3 を 権 動 さ せ 、 第 2 の エス ケー プ メ 
ое о. リア する こと に つなが る 。 第 1 
の ロッ キン グ ・ パ レッ ト 8 が 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 10 に 出会う まで 、 ワ イ 
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ン デ ィング ・ レ バー3 は 枢 動 する 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 状態 の 変化 の 間 に 、 ス ト 
リッ プ ・ ス プリ ング 2 は 、 TA TH kv d e адалын LEST, ペン デュ ラム 
1 に 連通 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の ワイ ン デ ィング の 間 に 、 エ ネル ギー が ブラ ケッ 
ト を 介し て 蓄積 され る 。 

[0010] 

次 の 回 転 の 間 に 、 上 記 に 説明 され て いる フェ ー ズ が 、 ペ ン デ ュ ラ ム 1 、 デ ィ テ ント ・ レ 
バー4 、 お よび ワイ ン デ ィング ・ レ バー3 の 回 転 軸線 、 な ら び ぴ びに 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ン 
グ 2 の 変 曲 ポイ ント を 通過 する 平面 に 対し て 対称 的 に 再現 され る 。 


[0011] 

その よう な エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 と り わ け 、 エ ネル ギー 供給 源 の トル ク 変 
動か ら 独 立 し て 、 パ ワー・ リ ザー ブ の 全体 期間 に わた っ て 、 ペ ペンデュラム の 振動 を 一 定 に 
維持 する こと を 可能 に する 。 

[0012] 

し か し 、 こ の メカ ニズム は 、 ur E スプ リン グ の 配置 、 ワ イ 
ン デ ィング ・ レ バー の 配置 、 お よび エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル の 配置 に 関連 付け られ る 


多大 な 体積 を 占め る 。 そ れ は 、2 つ の 対称 的 な 同時 の モー ター 部 材 の 困難 な 調節 を さら に 
必要 と し 、 そ れ は 、 極 め て 困難 で ある と いう こと が 分 か っ て いる 。 最 後に 、 前 記 モ ー タ ー 
部 材 か ら 利 用 可能 な 駆動 エネ ルギー の 大 部 分 は 、 残 念 な が ら 、 メ カニ ズム の 特定 の 構造 に 
よっ て 発生 させ られ る 摩 擦 の 量 に 起因 し て 無駄 に され て お り 、 そ れ は 、 メ カニ ズム が 一 体 
化 さ れ て いる 移動 の 動力 に 悪影響 を 及ぼ す 。 

【 発明 の 概要 】 

【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0013] 

本 発明 は 、 少 な く と も 部 分 的 に これ ら の 不利 益 を 克服 する こと を 目的 と する 。 

[ 課題 を 解決 する た め の 手 段 】 

[0014] 

この 目的 の た め に 、 本 発明 は 、 バ ッ ク リ ング に よっ て 作用 する スト リッ プ ・ ス プリ ン 
1... i a 
され て いる 。 

[0015] 

より 具体 的 に は 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 
を 介し て 、 駆 動 源 か ら 時 計 の 振動 調整 器 へ 、 A の イン パル ス を 伝達 する よ 
うに 設計 され て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 変 曲 ポ イン ト の 周り の バッ クリ ング に 
よっ て 作用 し 、 前 記 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、2 つ の イン パル ス の 間 に 駆 動 源 か ら の エ 
ネル ギー を 蓄積 する こと が で き 、 ま た 、 そ れ ぞ で れ の イン パル ス に お いて 、 ワ イン ディ ング 
レバ ー お よび ディ テン ト ・ レ バー を 介し て 、 前 記 振 動 調整 器 に エネ ルギー を 伝達 する こ 
と が で き 、 デ ィ テ ント ・ レ バー は 、 軸 線 の 周り に 回 転 す る こと が で き 、 ス トリ ッ プ ・ ス プ 
ング お よび 少な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル と 相互 作用 する よう に 設計 さ 
れ て お り 、 少 な く と も 1 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル は 、 駆 動 源 か ら の エネ ルギー を 
受け 取り 、 そ の 回 転 を 間欠 的 に ブロ ッ ク し 、 ま た 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 デ ィ テ ン 
ト ・ レ パ ー の 回 転 の 前 記 軸 線 の 第 1 の 端 部 に 固着 され て いる こと を 特徴 と する 。 そ れ に 加 


えて 、 有 利 に は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 好 まし く は 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ パー 
2222... 00 スプ リン グ と その 変 曲 ポ が イ ント に お いて 相 
互 作 用 する 。 
[0016] 


し た が っ て 、 本 発明 の エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム は 、 和 先行 技術 か ら 公 知 の メカ ニ ズ 
ム と 比較 し て 低減 され た 長 さ の スト リッ プ ・ ス プリ ン グ を 提供 する と いう 利点 を 有 し て お 
り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング の バッ クリ ング は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー と スト リッ プ ・ 
スプ リン グ と の 直接 的 な 相互 作用 に よっ て 、 RO ト に お いて 確実 に さ 
れる 。 
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[0017] 

し た が っ て 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング を 使用 する 特定 の 利点 を 維持 し な が ら 、 エ スケ ー 
プ メ ント ・ メ カニ ズム の 体積 は 大 きく 低減 され 得る 。 そ の うえ 、 メ カニ ズム の 構造 は 、 ま 
た 、 単 一 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル を 使用 する こと に よっ て 人 筒 単 化 され 得 り 、 し た が 
эс, 摩擦 お よび 駆動 エネ ルギー の 損失 を 著しく < 減少 させ る 。 

[0018] 

この エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 好適 な 実施 形態 で は 、 少 な く と も 1 つの エス ケー 
プ メ ント ・ ホイール は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル を 含み 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー 
ル は エス ケー プ メ ント ・ ピ ニオ ン の 上 で 駆動 され 、 前 記 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 
周辺 歯 を 含む 。 

[0019] 

また 、 好 まし く は 、 本 発明 の メカ ニズム は 、 第 1 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル お よび 
同一 の 第 2 の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル を 含み 、 そ の 両方 と も 、 ギ ヤ ・ ト レイ ン に よっ 
て 、 ク ロッ ク 移 動 の 少な く と も 1 つの モー ター 部 材 に 動力 学 的 に 接続 され る よう に 設計 さ 
れ て いる 。 

[0020] 

本 発明 の ある 実施 形態 で は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 固 定 さ れ た 支持 アー ム の 第 2 
の 端 部 に 固着 され て お り 、 固 定 さ れ た 支持 アー ム は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー お よび ディ 
テン ト ・ レ バー の 回 転 の 軸線 に 対し て 垂直 の 長手 方 向 軸線 X メ ーX' に 沿っ て 延 在 し て いる 
[0021] 

この 実施 形態 で は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 有 利 に は 、 軸 線 メ ーX' に 対し て 
対称 的 に 配置 され て お り 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル の エ 
スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル と 同一 平面 上 に ある 長手 方 向 A^ーA ” に 沿っ て 延 在 し て いる 。 
[0022] 

また 、 有 利 に は 、 こ の 好適 な 実施 形態 で は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 軸 線 A 一 A'" 
に 沿っ て 延 在 す る 作動 アー ム を 含み 、2 つの パレ ッ ト が 、 作 動 ア ー ム に 固着 され て お り 、 
また 、 前 記 ア ー ム か ら 前 記 軸 線 A 一 A ”" に 対し て 対称 的 に 突出 し て お り 、 エ スケ ー プ メン 
ト ・ ホイ ー ル の 歯 と 交互 に 係 合 す る よう に な っ て いる 。 

[0023] 

好適 な 実施 形態 に よれ ば 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー は 、 一 方 の 自由 端 部 に お いて 、 フ ィ 
ン ガ ー を 含み 、 フ ィ ン ガ ー は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング の アイ レッ ト と その 変 曲 ポイ ント 
に お いて 相互 作用 する よう に 構成 され て いる 。 

[0024] 

また 、 好 適 な 様式 で は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 第 2 の 端 部 に お いて 、 支 持 ア ー ム 
に 固着 され た ラグ の 上 で 自由 に 回 転 す る こと が で きる よう に 装着 され て いる 。 
[0025] 

有利 な 実施 形態 で は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー と 同じ 材料 で 、 
また は 、 当 業者 に 公知 の 任意 の 他 の 様式 で 形成 され て いる 。 

[0026] 

有利 に は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー、 お よび ディ テン ト ・ レ 
バー は 、 シ リコ ン か ら 作 製 さ れ て いる 。 ま た 、 ワ イン ディ ング ・ レ パー お よび その パレ ッ 
ト は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル の 場合 の よう に 、 モ ノリ シッ ク の シリ コン ・ パー ツ か 
ら 形成 され 得る 。 

[0027] 

当然 の こと な が ら 、 前 記 レ バー、 パ レッ ト 、 お よび エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル は 、 ま 
た 、 こ の 目的 の た め に 時 計 学 の 分 野 に お いて 通常 は 公知 の 任意 の 他 の 材料 か ら 形 成 さ れ 得 
る 。 パ レッ ト は 、 と り わ け 、 ル ビー また は ダイ ヤ モ ン ド か ら 人 作製 され 得る 。 

[ 図面 の 簡単 な 説明 】 
[0028] 
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本 発明 の 他 の 特徴 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し て 以下 の 説明 を 読む と 、 よ り 明 確 に な る こと 

と な る 。 

[0029] 

[М1] 先行 技術 を 示す 図 で ある 。 

【 2] 好適 な 実施 形態 に お ける 、 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 斜視 図 
523, 

[ ЕЗІ 好適 な 実施 形態 に お ける 、 本 発明 に よる エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム の 上 面 図 
で ある 。 

【 発明 を 実施 する た め の 形 態 】 

[0030] 

図 2 に お いて 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム 1 00 が 表 さ れ て お り 、 エ スケ ー プ メン 
ト ・ メ カニ ズム 1 00 は 、 了 駆動 源 ( た と えば 、1 つま た は 複数 の シリ ンダ ー か ら 構 成 さ れ 
て お り 、 図 に 示さ れ て いな い ) か ら 、( ス パイ ラル ・ ペ ペンデュラム ・ タ イプ 200 の ) 时 
計 の 振動 調整 器 へ 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 を 介し て 、 機 械 的 エネ ルギー の イン パ 
ルス を 伝達 する よう に 配置 され て いる 。 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 は 、 変 曲 ポ イン ト 
| の 周り の バッ クリ ング に よっ て 作用 する 。 

[0031] 

スト リッ プ ・ ス プリ ング 300 は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー500 の 第 1 の 端 部 3 01 に 固 
着 さ れ て 装着 され て お り 、 デ ィ テ ント ・ レ バー500 は 、 回 転 シ ャ フト 60O0 DAYER 
動 す る よう に 装着 され て お り 、 回 転 シ ャ フト 600 は 、 デ ィ テ ント ・ レ バー500 の 垂直 
方 向 の 軸線 A を 画定 し て いる 。 第 2 の 端 部 302 に お いて 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 30 
O は 、 装 着 プ ラッ ト フ ォ ー ム (図示 せ ず ) に 固着 され て お り 、 装 着 プ ラッ ト フ ォ ー ム は 、 
時 計 の ブリ ッ ジ も し く は プレ ー ト に 固着 され て お り 、 ま た は 、 ま た 、 図 2 に 表 さ れ て いる 
よう に 、 前 記 プ レー ト に 対し て 固定 され た 支持 アー ム 400 の 第 1 の 端 部 に お ける 材料 か 
ら 形 成 さ れ て いる 。 

[0032] 

有利 に は 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 は 、 シ リコ ン か ら 作 製 さ れ て お り 、 デ ィ テ ン 
ト ・ レ バー500 は 、 ま た 、 シ リコ ン か ら 作 製 さ れ て お り 、 好 まし く は 、 マ イク ロロ 技術 ( 
と り わ け 、MEMS (マイ クロ 電気 機械 シス テム ) タイ プ の デバ イス ) の 分 野 の 当 業 者 に 
周知 の ディ ー プ ・ エ ング レー ビン グ 方 法 に よっ て 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 と と も 
に 材料 か ら 形 成 さ れ て いる 。 

[0033] 

スト リッ プ ・ ス プリング 300 は 、 好 まし く は 、 プ ラッ ト フ ォ ー ム と シャ フト 600 と 
の 間 に 配 置 さ れ て お り 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 が 、 一 方 で は 、2 つの イン パル ス 
の 間 の 駆動 源 か ら の エネ ルギー を 蓄積 する こと が で き 、 ま た 、 第 1 の モー ド の バッ クリ ン 
グ の 効果 の 下 で 、 そ れ ぞ れ の イン パル ス に お いて 、 デ ィ テ ント ・ レ バー お よび ワイ ン デ ィ 
ング ・ レ バー700 を 介し て 、 振 動 調整 器 200 に その エネ ルギー を 弾性 的 に 戻す よう に 
な っ て お り 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、 ま た 、 軸 線 A を 画定 し て いる シャ フト 6 
00 の 周り に 枢 動 する よう に 装着 され て いる 。 

[0034] 

図 に 示さ れ て いる 好適 な 実施 形態 で は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、 長 手 方 向 軸 
НМА-А” に 沿っ て 延 在 し て お り 、 長 手 方 向 軸線 人 一 ^A” は 、 前 記 ワ イン ディ ング ・ レ バ 
ー お よび ディ テン ト ・ レ バー5 00 の 垂直 方 向 の 回 転 軸 線 A に 対し て 垂直 に な っ て いる 。 
ワイ ン デ ィング ・ レ バー700 は 、 シ ャ フト 600 の 周り に 自由 に 回 転 す る よう に 装着 さ 
れ て お り 、 前 記 シ ャ フト 600 か ら 後 方 自由 端 部 まで 延 在 する 作動 アー ム を 含み 、 後 方 自 
由 端 部 の レベ ル に お いて 、 フ ィ ン ガ ー701 が 形成 また は 設計 され て お り 、 フ ィ ン ガ ー7 
0 1 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 を スト リッ プ ・ ス プリ ング 300 に その 変 曲 ポイ 
ント | に お いて 接続 する た め の も の で あり 、 前 記 フ ィ ン ガ ー701 は 、 ア イレ ッ ト 303 
を 通っ て 延 在 す る よう に 設計 され て お り 、 ア イレ ッ ト 303 は 、 前 記 変 曲 ポ イン ト | の 上 
に 中 心 を 合わ せら れ て お り 、 ま た 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 300 の 中 の 材料 か ら 形 成 さ 
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れ て いる 。 
[0035] 

好ま し く は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、 そ れ 自 身 も シリ コン か ら 形 成 さ れ て お 
0. 74 721—701 は 、 ル ビー また は ダイ ヤ モ ン ド か ら 作 製 さ れ 得 り 、 た と えば 、 こ の 
目的 の た め に 自由 端 部 に 提供 され る オリ フィ ス の 中 に 挿入 され 、 ま た は 、 ま た 、 ワ イン デ 
ィング ・ レ バー の アー ム と と も に シリ コン か ら 人 作製 され た 材料 か ら 形 成 さ れ て いる 。 
[0036] 

エス ケー プ メ ント ・ メ カニ ズム 1 000 は 、2 つ の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 800a 
、800b を さら に 含み 、2 つの エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 800a、800b は 、 エ 
スケ ー プ メン ト ・ ピ ニオ ン 802a 、802b の 上 で 駆動 され る エス ケー プ メ ント ・ ホ イ 
ー ル 801a、801b を それ ぞ れ 含み 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 801a、801 
b の それ ぞ れ は 、 周 辺 歯 803 を 含む 。 好ま しく は 、2 つ の エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 
800a、800b が 、 支 持 ア ー ム 4 00 の 長手 方 向 軸線 ※ メ ーX'′" の いずれ か の 側 に 対称 
的 に 配置 され て お り 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 8 
01a、801b の 間 に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 801a、801b の 平面 の 中 に 
延 在 し て いる 。 エ スケ ー プ メン ト ・ ピ ニオ ン 802a、802b は 、 ギ ヤ ホ イー ル 900 
に よっ て 、 エ スケ ー プ メン ト ・ メ カニ ズム 100 を 含む 時 計 の フィ ニッ シン グ ・ ギ ヤ ・ ト 
レイ ン と 動力 学 的 に 接続 され る よう に 設計 され て お り 、 エ ネル ギー 供給 源 か ら 駆 動 エ ネル 
ギー を 受け 入れ る 。 
[0037] 

有利 に は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、2 つ の パレ ッ ト 702 を 含み 、2 つの パ 
レッ ト 702 は 、 た と えば 、 ル ビー また は ダイ ヤ モ ン ド か ら 作 製 さ れ て お り 、 ワ イン ディ 
ング ・ レ バー700 の 長手 方 向 軸線 A 一 A " に 対し て 互い に 対称 的 に 配置 され て お り 、 ま 
た 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー の 横 方 向 エ リア に わた っ て 突出 し て お り 、 調 整 器 部 材 200 
の 回 転 の 間 に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 801a、801b の 歯 803 と それ ぞ れ 相 
互 作 用 する よう に な っ て いる 。 
[0038] 

ワイ ン デ ィング ・ レ バー700 の パレ ッ ト 702 と エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 801 
a 、801 b と の 間 の 摩擦 を 可能 な 限り 低減 させ る た め に 、 前 記 パ レッ ト 702 は 、 ワ イ 


ン デ ィング ・ レ バー700 と と も に 1 つの モノ リ シ ッ ク の シリ コン ・ パー ツ か ら 人 作製 され 
得 り 、 ま た 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル は 、 た と えば 、 デ ィ ー プ ・ エ ング レー ビン グ 方 
法 に よっ て 、 自 分 自身 も シリ コン か ら 作 製 さ れ て いる 。 

[0039] 

ディ テン ト ・ レ バー500 は 、 ワ イン ディ ング ・ レ パー700 か ら 独 立 し て 、 調 整 器 部 


材 200 と 相互 作用 する よう に 設計 され て いる 。 こ の 目的 の た め に 、 デ ィ テ ント ・ レ バー 
500 は 、 回 転 シ ャ フト 600 の 反対 側 の 自由 端 部 に お いて 、 ブ ラケット 50 1 を 含み 、 
ブラ ケッ ト 501 は 、 従 来 通り に 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 202 と 相互 作用 する よう に 調節 さ 
れ て お り 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 202 は 、 ダ ブル ・ プ レー ト 201 の 大 きい プレ ー ト 201 
a の 上 に 支持 され て お り 、 ダ ブル ・ プ レー ト 201 は 、 調 整 器 部 材 200 を 形成 する スパ 
イラ ル ・ ペンデュラム の 軸線 の 上 で 駆動 され る 。 先端 部 502 が 、 デ ィ テ ント ・ レ バー5 
00 に 固着 され 、 そ の 上 側 エ リア の 上 に 置か れ て お り 、 先 端 部 502 は 、 ブ ラケット 50 
1 の ラグ 同士 の 間 に 延 在 し て お り 、 ま た 、 従 来 通り に 、 ダ ブル ・ プ レー ト 201 の 前 記 プ 
レー ト 201b の 周辺 に 形成 され た 溝部 と 相互 作用 する よう に な っ て いる 。 こ の アッ セン 
ブリ は 、 有 利 に は 、 モ ノリ シッ ク に 作り 出さ れ 得 る 。 

[0040] 

機能 する と き に は 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 は 、 そ の パレ ッ ト 702 を 通し て 、 
エス ケー プ メ ント ・ ホ イー ル 801a、801b の 歯 803 と 相互 作用 し 、 前 記 エ スケ ー 
プ メ ント ・ ホ イー ル 800a& 、800b を 交互 に ブロ ッ ク お よび 人 解放 し 、 ス トリ ッ プ ・ ス 
プリ ング 300 お よび ディ テン ト ・ レ バー500 を 介し て 、 駆 動 エ ネル ギー を 調整 器 部 材 
200 へ 伝達 する よう に な っ て いる 。 こ の 駆動 エネ ルギー は 、 引 き 抜 き ト ルク の 形態 で 伝 
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達 さ れ 、 こ の 引き 抜き トル ク は 、 歯 803 に よっ て 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 の パ 
レッ ト 702 に 印加 され る 。 
[0041] 

調整 器 200 の それ ぞ れ の 回 転 に お いて 、 イ ン パ ルス ・ ピ ン 202 は 、 デ ィ テ ント ・ レ 
バー500 の ブラ ケッ ト 501 の 中 へ 進入 し て 戻り 、 前 記 ブ ラケット 501 の ラグ に 当 接 
し 、 前 記 ブ ラケット 501 は 、 そ の 軸線 A の 周り の ディ テン ト ・ レ バー の 回 転 を 駆動 する 
。 ディ テン ト ・ レ バー500 の この 回 転 は 、 第 1 の 不安 定 状態 か ら 、 第 1 の モー ド の バッ 
クリ ング と 呼ば れる 第 2 の 安定 状態 へ の スト リッ プ ・ ス プリ ング 300 の 通過 を 誘発 させ 
、 そ れ は 、 変 曲 ポ イン ト | の 移動 を 誘発 させ 、 ワ イン ディ ング ・ レ バー700 の フィ ン ガ 
ー701 の 上 の スト リッ プ ・ ス プリ ング 300 の 支持 を 誘発 させ 、 ワ イン ディ ング ・ レ バ 
ー700 自 身 は 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 801a、801b の うち の 一 方 の 上 の 第 
1 の 引き 抜き 位置 か ら 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 801a、801b の うち の 他方 の 
上 の 第 2 の 引き 抜き 位置 へ 、 軸 線 A の 周り に 枢 動 する 。 そ の 第 1 の 引き 抜き 位置 か ら 他 方 
へ の ワイ ン デ ィング ・ レ バー の 通過 の 間 に 、 エ スケ ー プ メン ト ・ ホ イー ル 800a 80 
Ob は 、 駆 動力 の 作用 の 下 で 回 転 ス テッ プ を 完了 する 。 

[0042] 

し た が っ て 、 こ の 配置 を 使用 し て 、 デ ィ テ ント ・ レ バー500 の 解放 が 、 解 放 か ら の エ 
ネル ギー の 伝送 に お いて 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ング 2 の 介入 な し に 、 プ ラケット 501 に 
対す る 調整 器 の 作用 に よっ て トリ ガー され る 。 ま た 、 デ ィ テ ント ・ レ バー お よび ロッ キン 
グ ・ レ バー は 、1 つの 同じ 回 転 軸 線 の 上 で 連結 され 得 り 、 し た が っ て 、 一 方 で は 、 エ スケ 
ー プ メン ト ・ ホ イー ル 28 の ディ テン ト お よび ロッ キン グ 機 能 と 、 ス トリ ッ プ ・ ス プリ ン 
グ 300 の ワイ ン デ ィング 機能 と の 分 離 を 可能 に する 。 そ れ に 加え て 、 効 果 的 な 引き 抜き 
が 取得 され 、 そ れ は 、 エ スケ ー プ メン ト の 上 で の 機能 の セキ ュ リ ティ ー を 改善 する 。 
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【 要 約 】 (修正 有 ) 
【 課 題 】 長い 角度 行程 を 有する 歓 み 支 其 体 を 有する 計 県 














































































































F 段 】 機 械 式 計 時 器 発振 器 は 、 第 1 の 要素 4 と 第 
2 の 慣性 要素 5 と の 間 に 、 発 振 平 面 に お いて 慣性 要素 5 


を 静止 位置 に 戻す 、 2 专 起 元 名 个 别 OD oj 所 性 条 片 3 1 、 
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3 2 を 備え 、 こ れ ら の 人 条 片 の 突出 部 は 、 第 2 の 中 実 慣性 
要素 5 の 枢 動 軸 を 通過 す ERP TANK REL, BEN 
厚 さ の 縦横 比 は 、 各 条 片 3 1 、3 2 に 対し 1 0 未満 で あぁ 
る 。 

【 選 択 図 】 図 1 3 

































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































【 特 許 請求 の 範囲 】 

【 請 求 項 1 】 

第 1 の 剛性 支持 要素 (4 ) と 第 2 の 中 実 慣 性 要素 (5) と の 間 に 、 携 み 支 承 体 を 備え る 
機械 式 計 時 器 発振 器 (100) で あっ て 、 前 記 携 み 支 基 体 は 、2 以 上 の 1 の 可 携 性 条 片 ( 
315332) を 含み 、 前 記 第 1 の 可 携 性 条 片 (31!:32) は 、 前 記 第 2 の 中 実 慣 性 要素 
(5) を 支持 し 、 前 記 第 2 の 中 慣性 要素 を 静止 位置 に 戻す よう に 構成 し 、 前 記 第 2 の 中 
実 慣 性 要素 (5) は 、 発 振 平面 内 で 前 記 静 止 位置 回 り に 角度 を 付け て 発振 する よう に 構成 
v. 80802 DOR LOMA (31:32) 4, ниге ST. MAR To LO 
BI 56% 1 Фе] ЖАЖА (315332) の 突出 部 は 、 前 記 静 止 位置 に お いて 、 Em CRE 
2. BSCR л CUITE СХан RE ке o С, ACH 2 の 中 実 慣性 要素 (5) の 回 
転 還 が 前 記 発 振 平 面 に 直交 し て 通過 し 、 前 記 第 1 の 剛性 支持 要素 (4) 及び 前 記 第 2 の 中 
実 慣 性 要素 (5) 内 の 前 記 第 1 の 可 携 性 条 片 (31!:32) の 埋め 込み 点 は 、 前 記 発 振 平 
BDLUFT%E2>0%AA55)(DL1.DL2)+6tEL. Sam: RA (315; 32) は 、 
MER EORA=HYEe# SRL. HE. RAL Hee AMCAREORUAMBAA (3 1. 8 
2) OMPRBOMBAL iss SMCAA (81.32) の 高 さ で あり 、E は 、 前 記 長 さ 葉 
に 沿っ た 前 記 発 振 平 面 内 の 、 前 記 条 片 (3 1、32) の 前 記 伸長 部 に 直 克 する 前 記 人 条 片 ( 
31. 32) の 厚 さ で ある 、 機 械 式 計時 器 発振 器 (100) に お いて 、 前 記 縦 横 比 RA 
ログ E は 、 各 前 記 条 片 (31:32) に 対し 10 未 満 で ある こと を 特徴 と する 、 機 械 式 計 
寺 器 発 抜 器 (100) 。 

【 請 求 項 2] 


前 記 発 振 器 (100)1 


、 第 1 中 条 片 方 向 (DL 1 ) CHES SERA (31) と 呼ば 











れる 1]1 番 の 前 記 第 1 の 条 片 N 1 МО 2 の 条 片 方 向 (DL 2) CHET SERF (32 
) と 呼ば れる 2 番 の 前 記 第 1 の 条 片 N 2 を 含み 、 前 記 1 番 N1 及 び 前 記 2 番 N 2 は それ ぞ 
れ 、2 以 上 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 機械 式 発 振 器 (1 0 0) 。 

【 請 求 項 3】 

前 記 1 番 N 1 は 、 前 記 2 番 N 2 に 等 し いこ と を 特徴 と する 、 請 求 項 2 に 記載 の 機械 式 発 
振 器 (100)。 

【请 求 项 4】 


前 記 発 振 器 は 、 





2 の 条 片 方 向 CDL 2) に 延 在 する 1 つの 前 記 副 条 片 て 3 
っ の 対 を 含む こと 、 並 びに 各 対 に お いて 、 前 記 主 条 片 (3 
て 、 前 記 副 条 片 (32) う と 同一 で ある こと を 特徴 と する 、 
TETOS 
【 請 求 項 5] 
В 50 5 253. #1 0 条 片 方向 (DEL 1) に 延 在 す る 1 つの 前 記 ヨ 


ФАН CDL 2) CLEEF% 1 つの 前 記 
対 の み を 含む こと 、 ぶ 


て 、 前 記 
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(100). 


【请求 项 6 
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各 対 に お いて 、 前 記 主 人 条 片 (3 
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で ある こと 
CTA 7 
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徴 と する 、 


前 記 第 1 の 人 条 片 (3 1、 


に 記載 の 機械 式 発振 器 





【 請 求 項 8 
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請求 項 2 に 記 


は 、 


副 条 片 て (32) と 同一 で ある こと を 特 


並び に 各 前 記 群 
いて 、 前 記 硫 数 の 副 条 片 (3 2) DOG 
載 の 機械 式 発 振 器 


平行 な 前 記 2 っ の 条 片 方 向 (DL 1 


徴 と する 、 





第 1 の 条 片 方 向 (DL 1) CHEF 41 つの 前 記 
Af) (DL2) に 延 在 する 1 つの 前 記 





ERA C3 
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Blok SO CDL1) に 延 在 する 1 つの 前 記 主 条 片 (3 1 ) 及び 第 
た 少な く と も 1 
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関す る 点 を 除 
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ERA (31) ROS 
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50 








12 (E. [9 


請求 項 4 に 
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記載 の 機械 式 発 





の 条 片 に お いて 
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れ た 弾性 内 
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まっ すぐ な 条 片 で ある こと を 特 
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go 


jx 25 





FRA (3 1) 及び 第 
成 し た 少な く と も 1 
、 前 记 主 条 片 (3 1) の 弾性 





же 
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徴 と する 、 請 求 項 1 


; DL2) は 、 前 記 静 止 位置 


に お い 













































































































































































































































































































































































































































































с. 05802 o zkH r5 CDL 1 : DL2) Ф. Mr FH ГІ RES SRD TÁ 
点 角度 w 故 形 成 册 、 前 记 变 差点 (人 (P ) OMÉl. KBEX=-D/ LIE THEL. DE. 
前 記 発 振 平面 上 の 、 前 記 第 1 の 剛性 支持 要素 (4 ) 内 の 前 記 条 片 (31: 32) の 前 記 埋 
め 込 み 点 の 1 つの 突出 部 と 前 記 交 差 点 (P) ово САИ. Гы. НЕТ 
の 、 伸 長 部 に お ける 前 記 条 片 (31:32) の 突出 部 の 全長 で ある こと 、 及 び 前 記 埋 め 込 
み 点 比率 (D1 プ L1:D2 ノ プ L2) は 、 両 端 を 含む O0. 15 か ら 0. 4908. ХЕ 
端 を 含む 0. 5 1 か ら 0. 85 の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 機械 
式 計 時 器 発 振 器 (100) 。 

【 請 求 項 9 】 

前 记 顶 点 角度 Ca) 4. 50 以下 で ある こと 、 及 び 前 記 埋め 込み 点 比 率 (D1 ノ L 1 
)D2 プ L2) は 、 両 端 を 含む 0. 25 か ら 0. 7 5 の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 
請求 項 8 に 記載 の 機械 式 発振 器 (100)。 

【 請 求 項 1 0] 

前 记 顶 点 角度 Ca) 4. 40° 以下 で ある こと 、 及 び 前 記 埋め 込み 点 比 率 (D1 プ L 1 
j)D2 プ L2) は 、 両 端 を 含む 0. 3 0 から 0. 7 0 の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 
請求 項 9 に 記載 の 機械 式 発振 器 (1 00), 

請求 項 1 1] 

前 記 頂 点 角 度 (gw) 4. 85° 以下 で ある こと 、 及 び 前 記 埋 め 込 み 点 比 率 (D1 ノ L 1 
)D2 プ L2) は 、 両 端 を 含む 0. 4 0 か ら 0. 60 の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 
請求 項 1 0 に 記載 の 機械 式 発振 器 (1 0 0) 。 

【 请求 项 1 21 

前 记 顶 点 角度 (а) id. 30 以下 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 機械 式 
発振 器 (100)。 

【 請 求 項 1 3] 

前 記 頂 点 角 度 Ca) 及び 前 記 比 率 ベ ニ D ノ グ 上 L は 、 関 係 h1 (D/L)<a<h2 (DY 
L) を 満た し 

0. 2<X<0. 5 の 場合 、 

hl (ХУ) =116-—473Х (Х-0.05)--5962Хх (Х+0. 05) 一 6 
ооох (Х-0. 05) TEN, 

h 2 (X) —128—47S3X(X—0. 05) +3062X (X0. 05) 一 6 
000Х (X—0. 05) TAN, 

0. 5<XS0. 8 の 場合 、 

IO Se 6—f:33 € 0d 4005 —X0 L3 9062 | XI —.6 
000X Cl 05-Х) TAN, 

h2 (X)=128-473X (0. 95-Х) +8962X% (0. 95-Х) 一 6 
ооох (0 95—X) で あぁ ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 |5 БОЗ Oo ЮЙ AYR 25 ( 
100). 

【请 求 项 1 4] 

80504546 C10 00 OB = Ф i. НЯ C100) OR IE 位置 に お い c. ВВ 
(e ) だ け 前 記 交 差 点 (P) РЖИ. НЕМ Ce ) は 、 前 記 発 振 平 面 上 の 前 記 条 片 ( 
ААА ae DAMES ао а ) の 10% か ら 20% の 間 に 含 まれ る こと を 和 持 
微 と する 、 請 求 項 1 に 記載 の 機械 式 発振 器 (100) 。 

[8308 15] 

前 記 間 隔 Ce ) 4. ALAR FO LONGLRA (31.32) の 前 記 突 出 部 の 前 記 全長 
(1) 012% か ら 18% の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 4 に 記載 の 機械 式 
Fire (100). 

【 請 求 項 1 6] 

前 記 第 1 の 条 片 (3 う 1、32) 、 及 び 前 記 第 1 の 条 片 (31、32) の 埋め 込み 上 京 は 、 





# に 枢 動体 (1 
前 記 交 差 点 (P) を 通 





























) #8 жү. ме яж ( 
в する 対 Ж № CA ADE 



































1) は 、 前 記 発 振 平 面 上 に 
对 LOM BR で ある こと を 特 





突出 する 状態 で 、 
EFE. ER 



















































































































































































































































































項 1 に 記載 の 機械 式 発 振 器 (100)。 

【 請 求 項 1 7] 

ee о. 慣性 要素 (5) の 前 記 哲 量 中 心 は 、 前 記 発振 平 
面 上 に 突出 する 状態 で 、 前 記 枢 動 体 (1) の 前 記 対 称 軸 (AA) 上 に 位置 する こと を 特徴 
と する 、 請 求 項 1 6 に 記載 の 機械 式 発振 器 (100) 。 

【 請 求 項 1 8] 

前 记 第 2 の 中 実 慣性 要素 (5) の 前 記 質 量 中 心 は 、 前 記 発 振 平 面 上 に 突出 する 状態 で 、 
80 52 В 2 の 中 実 慣性 要素 (5) の 回 転 軸 に 対応 する 前 記 交 差 点 (P) か ら 非 ゼロ 距離 に あ 
И. ШЕЕ. BUSCAR КШ ВО, CRA (51, 3 2) の 前 記 突 出 部 の 前 記 
Е (L) DO. ]1 倍 か ら 0. 2 倍 の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 7 に 記載 
ож 53525 (100). 

[55525109] 

請求 項 1 に 記載 の 少な く と も Іі つの 機械 式 発 抜 器 (100) を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント 
OERE ; 


【 請 求 項 2 0 】 
請求 項 1 9 に 


























記載 の 少な く と も 1 つの 計 
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【 発 明 の 詳細 な 説明 】 

【 技 術 分 野 】 

[0001] 

ЖЖ, MARA st FF 25 36 СВО. МЕНЕЕ ARES 
第 2 の 中 実 慣性 要素 、 及 び 前 記 第 1 の 剛性 支持 要素 と 前 記 第 2 の 中 実 慣性 
な く と も 2 つの 第 1 の 可 携 性 条 片 を 備え 、 少 な く と も 2 つの 第 ] の 可 
2 の 中 実 慣 性 要素 を 支持 し 、 前 記 第 2 の 中 実 慣性 
记 第 2 の 中 実 慣 性 要素 は 、 ОЕ а 
ЖО. 0022 00398 l1 OD S] BS ER HF d. ゝ に 接触 せ ず 、 発 振 
片 の 突出 部 は 、 静 止 位置 に お いて 、 4. 
WoC. 50% 2OPREKLAO O Pp НИНЕ A fx 


Pl HE Se HF Se ae De OF A EGS 2 の 中 実 慣性 
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脱 進 機 機構 、 特 に スイ スレ バー 等 の 通常 の 停止 部 材 と を 直接 組み 合わ せる こと が で き な い 
こと を 意味 する 。 


























































































































[0006] 

E 際 ига (International Chronometry Co 
ngress) 、 ス イス 、 モ ント ルー、2016 年 9 月 28 及 び 29 日 、M. Н. Kah 
robaiyan の チー ム が 、 論 文 「Gravity insensitive fle 
xure pivots for watch oscillators | に お いて この 
角度 行程 の 増大 に つい て 初め て 述べ た が 、 想 定 さ れる 複雑 な 解決 策 は 等 時 性 で は な いと 思 
われ る 。 

[0007] 











同じ 出願 入 、SWATCH GROUP RESEARCH & DEVELOPME 
Т 上 td る 義 の 欧州 特許 出願 第 3035127A1l 号 は 、 音 叉 に よっ て 形成 し た 少な 

І つの 共振 器 に よる 時 間 基 準 を 備え る 計時 器 発振 人 器 を 開示 し て お り 、 計 時 器 発振 器 
少な く と も 2 つの 発振 移動 部 品 を 含み 、 前 記 移 動 部 品 は 、 可 所 性 要素 に よっ て 前 記 発 
に 含ま れる 接続 要素 に 固定 され 、 可 携 性 要素 の 形状 は 、 前 記 接 続 要素 に 対し て 決定 
B す る 仮想 枢 動 軸 を 決定 し 、 前 記 そ れ ぞ れ の 移動 部 品 は 、 前 記 仮 想 枢 動 軸 回 り に 発 
j о Sn бс» © Ж т Фа. ВЕМЕСВИС НЗ NE NO RAA E) bs c — Ж 
する 。 少な く と も 1 BTE Did. ини. 22DFTFELREUTE 
ゝ に ある 距離 で 延 在 する 交差 導 性 条 片 か ら 形 成 さ れ 、 可 携 性 要素 の 方 向 は 、 関 連 す る 移動 
部 品 の 前 記 仮想 枢 動 軸 に お いて 、 前 記 平 行 平面 の 1 つ に 突出 する 状態 で 交差 する 。 

[0008] 

СК [Воже S628 781 А5. 500815 25 KEN. BE 
基準 平面 に 対し て 一 対 の 可動 要素 の 回 転 運 動 を 高め る 、 二 重 片 持ち ば り 構 造 の 形態 の 音色 
を 開示 し て お り 、 普 叉 は 、 少 な く と も 2 つの 同様 の 細長 い 弾 性 屈曲 可能 部 分 を 有する 第 1 
の 弾性 変形 可能 体 、 及 び 離 間 関 係 で 前 記 弾 性 変形 可能 体 の 第 1 の 前 記 そ れ ぞ れ の 剛性 部 分 
を 厳密 に 固着 する 手段 を 備え 、 前 記 屈 曲 可 能 部 分 の それ ぞ れ の 端 部 は 、 前 記 要 素 の 拡大 岡 
計 部 分 と それ ぞ れ 一 体 で あり 、 第 1 の 前 記 剛 性 部 分 は 、 基 準 平面 を 画定 する よう に 国定 さ 
れ 、 第 2 の 前 記 剛 性 部 分 は 、 第 ] の 弾性 変形 可能 体 及 び 第 2 の 弾性 変形 可能 体 に 対し て 回 
転 連 動 を 高め る よう に 弾性 的 に 支持 され 、 第 2 の 弾性 変形 可能 体 は 、 第 1 の 弾性 変形 可能 
体 に 実質 的 に 同一 で あり 、 音 叉 の 歯 の それ ぞ れ は 、 前 記 弾 性 変形 可能 体 の 1 っ の 自由 端 を 
備え る 。 

[0009] 

CSEM る 義 の 欧州 特許 出願 第 2911012A1 号 は 、 ЕЕ 25 0720 0 [e] 95 26 в 28 E 
開示 し て お り 、 回 転 発振 器 は 、 発 振 器 を 計時 人 器 内 に 組み 立て 可能 に する こと を 有 目的 と する 
支持 要素 、 て ん ぶ 、 支 持 要素 を て ん ぶ に 接続 し 、 て ん ぶ に 戻り トル ク を 付与 する こと が で 
ЕХЖЕКООСЕМНЕЛ. ЉОСА Ха ЖЕЖ АМКУ SY LERZ. 複数 の 可 携 性 条 片 
は 、 少 な く と も 2 つの 可 携 性 条 片 を 備え 、 少 な く と も 2 つの 可 携 性 条 片 は 、 発 痕 器 の 平面 
に 直交 する 第 1 の 平面 で 配置 し た 第 1 の 条 片 、 及 び 発 振 器 の 平面 に 直交 し 、 第 1 の 平面 と 
交差 する 第 2 の 平面 で 配 寺 し た 第 2 の 条 片 を 有する 。 第 1 の 条 片 及び 第 2 の 条 片 は 、 同 一 
状 を 有 し 、 発 振 器 の 発振 形状 還 は 、 第 1 の 平面 及び 第 2 の 平面 の 交差 に よっ て 画定 され 
、 こ の 発振 形状 軸 は 、 第 1 の 条 片 及び 第 2 の 条 片 を それ ぞ れ の 長 さ の 8 分 の 7 で 交差 させ 
る 。 
[0010] 

PATEK PHILIPPE る る 義 の 欧 放 特許 出願 第 2998800A2 号 は 、 可 携 性 
枢 動 体 を 有する 計時 器 構成 要素 を 開示 し て お り 、 可 入 性 枢 動 体 は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 
の 弾性 条 片 に よっ て 接続 し た 第 1 の 剛性 部 分 及び 第 2 の 剛性 部 分 を 画定 する 第 1 の 一 体 構 
造 部 品 、 並 びに 少な く と も 1 つの 第 2 の 弾性 条 片 に よっ て 接続 し た 第 3 の 剛性 部 分 及び 第 
4 の 剛性 部 分 を 画定 する 第 2 の 一 体 構造 部 品 を 含み 、 第 1 の 一 体 構 造 部 品 及 び 第 2 の 一 体 
構造 部 品 は 、 第 1 の 剛性 部 分 及び 第 3 の 剛性 部 分 が 互い に 一 体 で あり 、 第 2 の 剛性 部 分 及 
び 第 4 の 剛性 部 分 が 互い に 一 体 で ある よう に 互い に 組み 立て られ る 。 少な く と も 1 つの 第 
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分 及び 第 3 OH 





E 条 片 及 び 少 な く と も 1 
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回 転 軸 と は 別個 














(00111 


ETA Manufactu 
3130966A1 号 は 、 R 
ブ メ ント は 、 少 な く と も 1 РФ, SHRI kot- тс inakay N 
ん ぶ グ ひげ ぜん まい の 
メン ト の フィ ー ド バッ ク 


で 駆動 され る 。 





と 組み 合わ 
て 共振 器 を ) 

















[0012] 


ETA SA Manuf a 
イス 特 許 出願 第 709536A 
な く と も 枢 動 運 
ルク を 受け 取る 
し た 第 1 の 剛性 
み 、 第 2 の 発振 





の f| ^ 
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E 部 分 に 対す る 
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回 り に 移動 す 





第 2 の 剛司 
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し て お り 、 機 械 式 計 











E 部 分 及び 第 4 の 剛性 部 分 の 仮想 回 転 軸 を 画定 す 
休 は 、 第 2 の 剛性 部 分 及び 第 4 の 剛性 部 分 と 一 
目的 と し 、 こ の 軸 は 、 仮 想 
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[0013] 


参照 に より オオ 








動 で 移動 する よ 
よう に 構成 し た が ん ぎ 車 、 


うに 組み 付 
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Suisse 名 義 の ス 





ぎ 全 調整 機構 を 開示 し て お り 、 平 面 に 対し て 少 
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及び 第 1 ORM 
(8x 1 の 発振 器 を 備え る 。 








Wo sg елі с К 














E 戻 り 手段 に よっ て 前 記 板 に 接続 
この 調整 機構 は 、 第 2 の 発振 器 を 含 
E 戻 り 手 段 に よっ て 前 記 第 1 の 剛性 構造 体 に 接続 し た 第 2 
史 え 、 前 記 が ん ぎ 車 内 に 含ま れる 相補 形 支承 手段 と 協 働 する よう に 構成 し 
た 支承 手段 を 含み 、 前 記 が ん ぎ 車 は 、 前 記 第 1 の 発振 器 及 び 前 記 第 2 の 発振 器 を 前 記 歯 車 
列 と 同期 させ る 。 

















トド 明細 書 に 組み 込ま れる 、 同 じ 出 願 入 に よる 欧州 特許 出願 第 1718366 


6 号 は 、 大 型 角 度 行 程 を 有する 枢 動 体 を 開示 し て いる 。 約 25 A530" の 条 片 の 問 の 


角度 、 及 び 条 片 の 長 さ の 約 4 5% に 位置 する 交差 点 を 使用 し 、 回 転 軸 に 対し て 共振 器 の 質 
量 中 心 を ずら すこ と に よっ て 、 大 き な 角 度 
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E を 同時 に 得る こと が 可能 で ある 。 角 
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度 行程 を 最大 化す る 
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【先行 技术 文献 】 
【特许 文献 】 

[0014] 

【特许 文献 1 】 
【特许 文献 2 】 
【特许 文献 3 】 
【特许 文献 4 】 
【特许 文献 5 】 
【特许 文献 6 】 
【特许 文献 7 】 
【特许 文献 8 】 
【特许 文献 9 】 
【 非 特許 文献 】 
[0015] 

【非特 许 文 献 1 】 
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ゝ が より 高 さ が 高く 作製 され る 。 эй to 
胡 さ を 使用 する と 、 理 論 的 に は 有利 で ある が 、 実 際 に は 
率 の 抑制 が 観察 され 、 共 振 器 の 等 時 性 を 損なう 。 
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【 発 明 の 概要 】 
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【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 
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[0016] 

O SRACER ST 2 с HEL. МНЕ 

RTE, HFEOrBERKRELDBSL. МИЯ ОЕ ЖЖ, Ө5Ю>Ж E 
は 無関係 に 規則 的 に 挙動 する 。 

[0017] 

[o] 8; HE 2. SE ZR (EI JS о сон а. ИТФ : 

一 高い 品質 計数 
Ret ARTES 
民 好 な 等 時 性 : 

ーー 空間 内 で の 高い ぃ 位置 不感 受 性 
を 有 さ な けれ ば な ら な い 。 

[00138] 

EX ж. Ae PR Fite FOAL УИ СЕЗОНЕ, NER 
Нм. ША и ス を 考慮 する と 、 枢 動体 の 可能 
な 角度 行程 9 は 、 一 方 の 、 了 固定 質量 及び 交差 点 に お ける 条 片 の 埋め 込み 点 か ら の 距離 D と 
、 も う 一 方 の 、2 つ の 相対 する 埋め 込み 点 の 間 の 伸長 部 に お ける 同じ 条 片 の 全長 し と の 間 
の 関係 ベニ リプ L に 依存 する 。M. Н. Kahrobaiyan チ ー ム の 上 述 の 著書 は 、 
ここ で は は 90" で ある 交差 点 に お いて 、 所 与 の 頂点 角度 > を 有する 所 与 の 対 の 条 片 の 場合 


この 可能 な 角度 行程 9 が メー ニ D プ エル エ = テ 0. 
で は この 値 か ら 急 歌 に 減少 する こと を 示し て いる 。 
5 で あっ て gw ニ 90"“ 





-X=D/L=0. 
[0019] 


し た が っ て 、 本 発明 は 、 





と の 間 の 有利 な 組合 せ の 重 


最適 な 値 を 得る よう に する 
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点 に 
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FOE 





S で ある と 最大 で あり 、 


お ける 頂点 角度 の 値 と 、 





等 時 性 で は な い 。 


実質 的 に 対称 な 
し か し 、 そ の よう な 姜 差 条 片 枢 動体 
で ある 場合 、 
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【 課 題 を 解決 する た め の 手 段 】 












































































































































































































































































































































[0020] 

この 目的 で 、 本 発明 は 、 請 求 項 1 に 記載 の 機械 式 発 振 器 に 関す る 。 

[0021] 

特に 、 本 発明 は 、2 つ っ の 不等式 : 0. 155 (Х= ри) SO. 85RUaAS6 0° 
を 同時 に 満た す 枢 動体 を 有する 等 時 性 発振 器 を 得る こと が で きる こと を 示す 。 
[0022] 

и, а = ОЖ, ЖАННЫ УЖАС), BUC YET $7 
め 、 除 外す る 。 

[0023] 

ЖК, Srl Ebl oD SARASA Ra A 00 ARA TAY КЪ 8 
する 。 

[0024] 

本 発明 は 、 そ の よう な 計時 人 器 ム ー ブ メ ント を 含む 時 計 に も 関す る 。 

[0025] 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 添 付 の 図面 を 参照 し て 、 以 下 の 詳 細 な 説明 を 読め ば 明 ら 
か に な る で あろ う 。 

【 図 面 の 簡単 な 説明 】 

[0026] 

[91] 機械 式 発振 器 の 第 1 の 変 NORE ROTO. МИЗЯЕНЫ. ВЯ 
状 の 第 1 の 剛性 支持 要素 を 含み 、 第 1 の 剛性 3 素 を ムー ブ メ ント 等 の 板 に 取り 付け る 
た め 、 第 1 の 剛性 支持 要素 に 、2 つ の 独立 し た 可 携 性 条 片 に よっ て 第 2 の 中 実 慣 性 要素 が 












































MAR AW. TERNERA. Е 2 の 慣性 要素 の 発振 平面 上 に 突出 する 状態 で 交差 し 、 第 
2 の 慣性 要素 は 、 標 準 的 な が ん ぎ 車 を 有する 従来 の レバ ー 脱 進 機 と 協 働 する 。 
[ 1 の 発振 器 の 概略 斜視 図 で あぁ る 。 
[ 1 の 発振 器 の 条 片 の 交差 軸 を 通る 概略 断面 図 で ある 。 
【 図 4 】 図 2 の 概略 詳細 図 で あり 、 条 片 交差 点 と 、 共 振 器 の 質量 中 心 の 突出 部 と の 間 の ず 
れ を 示し 、 こ の ずれ の 詳細 は 、 以 下 で 説明 する 異な る 変 態 に 同様 に 適用 可能 で ある 。 
【 図 5】 グラ フ で あり 、 こ の グラ フ は 、 横 軸 上 に 、 一 方 の 、 回 定 質量 及び 交差 点 に お ける 
条 片 の 埋め 込み 点 か ら の 距離 D と 、 も うぅ 一 方 の 、2 つ の 相対 する 埋め 込み 点 の 間 の 同じ し 条 
片 の 全長 上 と の 間 に 比 率 X ニ D ン 上 を 有 し 、 縦 還 上 に 、 可 携 性 条 片 の 交差 点 の 頂点 角度 を 
BB する 。 グ ラフ は 、2 つ の 上 側 曲 線 及 び 下 側 曲線 を 破線 で 画定 し 、 上 側 曲線 及び 下 側 曲線 
は 、 等 時 性 を 保証 する これ ら の パラ メー タ の 間 の 許容 可能 な 領域 の 境界 を 画定 する 。 実線 
線 は 、 有 利 な 値 を 示す 。 
2:6] 1с Жо. МАЯ О 2 の 変 態 の 図 で あり 、 細 長い ぃ 形状 の 第 1 の 
持 愛 素 は 、 固 定 構造 体 に 対し て も 可動 で あり 、 第 2 の セッ ト の 可 失 性 条 片 に より 、 
の 剛性 要素 に よっ て 支持 され 、 第 2 の セッ ト の 可 携 性 条 片 は 、 第 1 の 可 携 性 条 片 と 同 
配置 され 、 第 2 の 慣性 要素 も 、 従 来 の 脱 進 機 機構 (図示 せ ず ) と 協 働 する よう に 構成 
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7 】 図 6 の 発振 器 の 概略 平面 蔽 で ある 。 
8】 図 1 の 発振 器 の 条 片 の 交差 軸 を 通る 概略 断面 図 で あぁ る 。 
9】 そ の よう な 共振 器 を 有する ムー ブ メ ント を 含む 時 計 を 表す ブロ ッ ク 図 で ある 。 
10] JBREHRF EBT 5 ЖЖ {Ж Фо Ъ%® КЛ, Сс 0, ТЕМНЖЕНІ. Bi. 

素 と の 間 に 突 出す る 状態 で 交差 する 。 
1 1 】 図 10 と 同様 の 、 理 論 的 な 携 み 支承 体 の 図 で あり 、 各 人 条 片 
比 よ り も 高い ぃ 縦横 比 を 有する 。 
1 2】 図 10 と 同様 の 、 本 発明 に よる 携 み 支承 体 の 図 で あり 、 こ の 携 み 支承 体 は 、 痢 
に 戻る 点 で 図 1 1 の 理論 的 支承 体 と 同等 で も ある が 、 よ り 多 数 の 条 片 を 有 し 、 各 条 片 は 
0 未満 の 縦横 比 を 有する 。 こ の 変形 形態 で は 、 第 1 の 型 の 2 つの 基本 条 片 は 、 第 1 の 
で 重ね られ 、 突 出す る 状態 で 第 2 の 型 の 2 っ の 基本 条 片 を 交差 し 、 第 2 の 型 の 2 っ の 
本 条 片 も 、 第 2 の 方 向 で 重ね られ 、 延 在 す る 。 
13】 図 12 と 同様 の 、 本 発明 に よる 別 の 携 み 支承 体 の 図 で あり 、4 つの 条 片 は 、 交 
本 直さ れる 。 
1 4 】 了 図 12 と 同様 の 、 本 発明 に よる 更に 別 の 携 み 支承 体 の 図 で あり 、4 つの 人 条 片 は 
1 の 方 向 の 第 1 の 型 の 2 つの 基本 条 片 を 含み 、 第 1 の 型 の 2 つの 基本 人 条 片 は 、 第 2 の 
2 っ の 基本 人 条 片 の 側面 に 位置 し 、 第 2 の 型 の 2 っ の 基本 条 片 は 、 第 2 の 方 向 に 重なり 
在 す る 。 
15】 図 12 と 同様 の 、 本 発明 に よる 別 の 携 み 支承 体 の 図 で あり 、 こ の 携 み 支 承 体 は 
つの 条 片 を 含み 、3 つ の 単位 で 重なる 。 
16】 図 13 と 同様 の 、 本 発明 に よる 別 の 携 み 支承 体 の 図 で あり 、6 つの 条 片 は 、 交 
配置 され る 。 
1 7】 図 14 と 同様 の 、 本 発明 に よる 別 の 携 み 支承 体 の 図 で あり 、8 つ の 人 条 片 は 、 2 

] の 重なり 及び 第 2 の 重なり を 含み 、 第 1 の 方 の 第 1 の 型 の 2 つの 基 

本 条 片 は 、 第 2 の 型 の 4 つの 基本 人 条 片 の 側面 に 位置 し 、 第 2 の 型 の 4 つの 基本 人 条 片 は 、 第 
2 の 方 向 に 重なり 、 延 在 す る 。 
[918] М1 2 Жо, S KOH BTS. TAAIE R A AAO A 
で あり 、5 つ の 人 条 片 は 、 第 1 の 方 向 の 第 1 の 型 の 2 つっ の 基本 条 片 、 及 び 第 2 の 型 の 3 つっ の 
基本 人 条 片 を 含み 、 第 1 の 型 の 2 つっ の 基本 条 片 は 、 第 2 の 型 の 3 つの 基本 人 条 片 の 側面 に 位置 
し 、 第 2 の 型 の 3 つの 基本 条 片 は 、 第 2 の 方 向 に 重なり 、 延 在 す る 。 
【 発 明 を 実施 する た め の 形 態 】 
[0027] 

し た が っ て 、 本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの 第 1 の 剛性 支持 要素 4 及び 第 2 の 中 実 慣 1 
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о ARRAS SE 554551 0012:0822., 05%} в 1 O0 (a. $ 1 og rk sz FF 
要素 4 C3 20dgxBumEX£GSixocomuvoxmicoó2oost$losmUs&«HMH31.325 
3 5 






































































































































































































































































































































































































































A. ле |1фФфЕНЖНЗ І. 924, 8 2ОФФЕВЕЕЕЬ Ни 

、 第 2 の 中 実 慣 性 要素 5 を 静止 位置 に 戻す よう に 構成 され る 。 この 第 2 の 中 実 慣 性 要素 5 
は 、 発 振 平 面 内 で 前 記 静 止 位 置 回 り に 角度 を 付け て 発振 する よう に 構成 され る 。 
[0028] 

2208 1 O JEX*RA31RG32l. Вок. BENE Bl С, Bik 
EBELTDOELIDJEHARFSISIRUSZDRLERE, ZERPIBNTIFCEHERLTRE 
UN RER PIXRBRERFELT. ЧС зо op REHE oit 
が 通過 する 。 以下 で 説明 する 全て の 形状 要素 は 、 別 段 に 記載 され て いな い 限 り 、 停 止 し た 
発振 人 器 の 静止 位置 に ある と 見 な すべ き で ある 。 

[0029] 

б01%»%ю%[ 44, 20% lHOIJEMRAHE І. 、3 2 に よっ て 接続 し た 第 1 の 剛性 支持 
要素 4 及び 第 2 の 中 実 慣 性 要素 を 有する 第 1 の 変 態 を 示す 。 

[0030] 

第 1 办 刚性 支持 要 素 4 及 居 第 2 ФЕН ®=®ж®5 СВ EIN JRHERF SS 1,32 





























DURE, ооо. DL? тц. ХАЯО 1. DL 2 は 、 
発振 平面 に 平行 で あり 、 条 片方 向 D 上 1] と DL2 と の 間 に 、 発 振 平 面 上 に 突出 する 状態 で 
TERA Ба を 形成 する 。 

[0031] 

ZERP OME, KEX=-D/LI< TERN, Dit. ЖЕРЕ РО. #108! 
性 支持 要素 4 に お ける 第 1 の 条 片 3 ] 、3 2 の 埋め 込み 点 の 1 つの 突出 部 と 、 交 差 点 P と 
の 間 の 距離 で あり 、 藍 は 、 発 振 平 面 上 の 、 関 係 す る 条 片 3 1 、3 2 の 突出 部 の 全長 で ある 
s Ж, BEDS LO. VAL DRK SERA MRAZ ol. 70^ 以下 で ある 。 
[0032] 

BAC. TRAE ali. 60°  MFréN., БЕС. 88 lOJEM ER RS Il, 32 
に 対し 、 埋 め 込 み 点 比率 D1 プ 上 L1、D2 プ L2 は 、 両 端 を 含む 0. 155450. 850 
間 に 含 まれ る 。 

[0033] 
特に 、 図 2 か ら 図 4 で わか る よう に 、 発 振 器 1 0 0 の 質量 中 心 は 、 そ の 静止 位置 に お い 
て 、 ず れれ だ け 交 差 点 P か ら 離 われ 、 ず れ s は 、 発 振 平 面 上 の 、 条 片 3 1、3 2 の 突出 部 の 
全長 七 の 10% か ら 20% の 間 に 含 まれ る 。 ま た より 詳細 に は 、 ず れ g は 、 発 振 平面 上 の 
‚ & ә 1, 、3 2 の 突出 部 の 全長 LL の 12% か ら 18% の 問 に 含ま れる 。 

[0034] 

овса. Ожо4і>, Поз, 32 RVENDORONA Rd. — № 
に 枢 動 体 1 を 画定 し 、 枢 動体 1 は 、 発 振 平面 上 に 突出 する 状態 で 交差 点 P を 通る 対称 軸 A 
A に 対し て 対称 で ある 。 




























































































































































































































































































































































































































































































































































































[0035] 

より 詳細 に は 、 和 静止 位置 に お いて 、 枢 動体 ] が 発振 平面 上 に 突出 する 状態 で 対称 軸 A A 
に 対し て 対称 で ある 場合 、 第 2 の 中 実 慣 性 要素 5 の 質量 中 心 は 、 枢 動体 1 の 対称 軸 AA 上 
に 位置 する 。 突出 部 に お いて 、 こ の 質量 中 心 は 、 交 差 点 P と 一 残し て も 、 一 致し な く て も 
よい 。 

[0026] 

より 更に 詳細 に は 、 図 2 か ら 図 4 から わか る よう に 、 第 2 の 中 実 慣 性 要素 5 の 質量 中 心 
は 、 第 2 の 中 実 慣性 要素 5 の 回 転 軸 に 対応 する 交差 点 P か ら 非 ゼロ 距離 に 位置 する 。 
[0037] 

特に 、 和 第 2 の 中 実 慣性 要素 5 の 質量 中 心 は 、 発 振 平 面 上 に 突出 する 状態 で 、 枢 動体 ] の 
対称 軸 AA 上 に 位置 し 、 条 片 3 1、32 の 発振 平面 上 の 突出 部 の 0. 1 倍 か ら 0. 2 倍 の 

9 














全長 七 の 間 に 含 まれ る 交差 点 P か ら の 非 ゼ ロ 距 離 で 位置 
[0038] 








КЕНЕСІ. LORA Se 1 及び 3 2 は 、 





まっ すぐ な 条 片 で ある 。 
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[0039] 

よ 分 更に 詳細 に Ex орон. 50 MPF. 次 は うり MPF. RES ”以 下 又 
830 以下 で ある 。 

[0040] 

ГІНЕ. ЕЗ o o ЕСТІ в 
т #800. 1550. 4 9 の 間 、 又 は 両端 を 含む 0. 51 から 0. 85 の 間 に 含 まれ 
る 。 

[0041] 

0 5 の 実施 形態 に よこ れ ば 、 一 変 С, ОМС, ААВ ав, 50° 以下 
で あり 、 埋 め 込 み 点 届 率 D1 プ L1、D2 プ L 2 は 、 両 端 を 含む 0O. 25h80. 750 
問 に 含ま れる 。 

[0042] 

一 变 ата. хой 4, 05 ORME Ric knit. ARA ali. 40° 以下 
сәй, HPONAERHEEDI/L1,D2/L2ld, ВМ=ЕСО. 30h20. 700 
問 に 含ま れる 。 

[0043] 

一 变 態 で は 、 よ り 詳 細 に は 、 図 5 の 実施 形態 に よこ れ ば 、 頂 点 角 度 w は 、35'" 以下 
CHO. BOAAR HEED LY L1s D2A7L 2 は 、 両 端 を 含む 0。 す 0 か ら 0。 600 
間 に 含 まれ る 

[0044] 

有利 に は 、 図 5 か ら わ か る よう に 、 ARRABKaRUKEX=-D/ Lie, AR: 

hl (D/L) <a<h2 (D/L) 

を 満た し 、 但 し 、 

0. 25Х<0. 5 の 場合 、 

h1 (X)=116-473X (X+0. 05) +3962X (X+0. 05) 一 6 

ооох (Х-0. 05) で あぁ あり 、 

h2 (X) =128-473X (Х-0.05)--5962Хх (Х-0. 05) 一 6 
000※X(※ー0. 05) TEN, 

0. 5<X<0. 8 の 場合 、 

hl (Х) =116—473X(1. 05—X) +3062X (1. 05-Х) 一 6 
000X(1. 05—X) T80., 

h2 (X)=128-473X(0. 95-X)+3962X(0. 95-Х) 一 6 
000X(0. 95-Х) で ある 。 

[0045] 

より 詳細 に は 、 特 に 図示 OFF 限定 実施 形態 で は 、 第 1 の 可 EME 条 片 3 1 及び 3 2 は 、 同 
し к а АӘБ し 距離 を 有する 。 

[0046] 

より 詳細 に は 、 第 1 の 可 E 性 条 片 3 1 及び 3 2 の 埋め 込み 点 の 間 で 、 こ れ ら の 第 1 の 可 
ЕЕ 性 条 片 3 る 1 及び 3 2 は 同 一 で ある 。 

[0047] 

бла. Mh A 3E dx 8$ 10008 208 態 を 示 し 、 第 1 の 剛 性 = 素 
3.  & 器 100 内 に 含ま れる 国定 構造 体 に 対 し て 直接 的 は 間接 的 に 可 動 で あり 
фе] B "b ER31.32< 同様 に 配置 し た 2 つの 第 2 の 可 所 性 条 片 33、3 4 に よる 第 3 
р 性 em "Dee DER Ë & れる 。 

[0048] 

より 詳細 に は 、 図 示 OFF 限定 実施 形態 で は 、 発 > CE Е で の 第 1 の 可 E Ke RASE Il, 8 
2 及び 第 2 の 可 所 性 条 片 3 コ 33、3 4 の 突出 部 は 、 同 し 交差 点 P сж ж v5. 
[0049] 

別 の 特 Ж の 実施 形態 (図示 в d ) で は 、 和 静止 位置 に お いて 、 枢 動体 1 が 対称 軸 
















































































































































































































































































































































































































































































し て 対称 で ある 場合 、 第 1 の 可 携 性 条 片 3 1 BS2RURB2O0OTHRHARS 38. 8408 
出 部 は 、 発 振 平 面 上 に 突出 する 状態 で 、 両 方 が 枢 動 体 ] の 対称 軸 AA 上 に 位置 する 2 つの 
個別 の 点 に お いて 発振 平面 上 で 交差 する 。 

[0050] 

より 詳細 に は 、 第 1 の 剛性 素 4 及び 第 3 の 剛性 要素 6 と 第 2 の 可 擁 性 条 片 3 3 、 
3 4 と の 埋め 込み 点 は 、 発 振 平 面 に 平行 で ある 2 つの 人 条 片 方 向 を 画定 し 、 第 2 Do] EHER 
片 33、34 の 間 に 、 発振 平面 上 に 突出 する 状態 で 、 第 1 の 可 機 性 条 片 3 1 と 32 と の 間 
の 頂点 角度 w と 同じ し 二 等 分 線 を 有する 頂点 角度 を 形成 する 。 よ り 更 に 詳細 に は 、 第 2 の g 可 
堅 性 条 片 33、34 の これ ら 2 つ の 方 向 は 、 第 1 の 可 擁 性 条 片 31 、3 2 と 同じ 頂点 角度 
a を 有する 。 

[0051] 

k Ю #4, Ф2ОТЕМНМЕЖЕН 225,344. MOFREM OK DC. $ ПОЗЕ 
ERH31.32<(-T%Bb. 

[0052] 

より 詳細 に は 、 和 静止 位置 に お いて 、 枢 動体 1] が 発振 平面 上 に 突出 する 状態 で 対称 軸 A A 
こ 対 し て 対称 で ある 場合 、 第 2 の 中 実 慣 性 要素 5 の 質量 中 心 は 、 枢 動体 1 の 対称 軸 A A 上 
に 位 直 する 。 

[0053] 

ae A に お いて 、 枢 動体 1 が 対称 軸 AA に 対し て 対称 で ある 場合 、 第 1 
の 剛性 支持 要素 4 の 質量 中 心 は 、 発 振 平面 上 に 突出 する 状態 で 枢 動体 1 の 対称 軸 AA 上 に 
位置 する 。 

[0054] 


特定 の 変形 形態 で は ВЕ 
称 軸 AA に 対し て 対称 で ある 場合 、 第 2 


有 要素 4 の 質量 中 心 は 、 
実 慣性 





枢 動体 1 の 対称 軸 
素 ら 5 の 質量 中 心 及び 第 1 の 剛性 


称 還 AA 上 で 一 致す る 。 


[0055] 


その よう に 重なっ た 本 


性 





RABl., 


差点 了 は x 第 





2 の 中 


区 動体 に 関し て 
з 2Ж{Л®%2 Фо] BMA 


に お い 











て 、 枢 動体 1 が 、 
の 中 実 慣 性 
AA 上 に 位置 する 。 よ 
支持 要素 4 の 質 








K す る 特定 の 構成 は 、 
33、83 4 の 突出 部 は 、 








AN 











慣 性 























第 2 の 中 実 慣性 





20048 
























































dE 
100 


8. % 1 © 
Uri. ARZ 
[0056] 








3x 4 の 6 
全体 の 6 





心 の 突出 部 に 
可能 な 限り 近い 。 














部 に も 対応 する 。 
部 に も 対 


1/59 6. 














ІН 








DINO: 











に 対し て 


ETD 1 の 対称 軸 AA 





5 の 回 転 軸 に 対応 し 、 
出 部 の 全長 し の 0. 
と 同様 で ある 。 
【0057】 
pu TUA 






































の 中 心 は 、 
か ら jt ゼ 



































мя 
発振 平面 H 
距離 で 枢 動 体 1 の 対 





上 に 


この 非 ゼ 





i) 


Ele 

















RRS l, 8208S 


部 の = 
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[0058] 


prie 特に 、 枢 動体 ] が 対称 軸 AA に 対 




















Ф 上 中 心 は 、 
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BMY уа ЖА VU иг #10 ЖИ, ВЕЛНМЕШ СӘ D., 一 変形 
形態 で は 、 条 片 は 、 例 えば 、 溝 等 に 埋め 込ん で 組み 付け る こと が で きる 。 

[0064] 

図 6 か ら 図 9 の 場合 の よう に 、 有 有利 で は ある が 非 限定 的 な 変形 形態 を 構成 する 、 不 要 な 
運動 を 互い に 相殺 する よう な 配置 を 選択 する ケー ス で は 、2 つ の 枢 動 体 が 直 別 に ある 場合 
、 錦 量 中 心 を 回 転 軸 上 に 置く こと が で きる 。 し か し 、2 つ の 枢 動 体 を 直列 に 有する その よ 
うな 配置 及び その よう な 発振 器機 能 を 選択 する 必要 は な く 、 回 転 軸 上 に 質量 中 心 を 配置 す 
る 必要 は な いこ と に 留意 され た い 。 当然 、 図 示 の 実施 形態 は 、 特 定 の 形状 の 位置 合わ せ 叉 
は 対称 構成 に 対応 する が 、 異 な る 他 の 2 つの 覆 動 体 、 又 は 異な る 交差 点 若 し く は 位置 の 合 
わな い 人 質量 中 心 を 有する 他 の 2 つの 枢 動 体 の 上 部 に 1 つの 枢 動 体 を 置く こと 、 又 は より 多 
く の 数 の セッ ト の 人 条 片 を 直列 に 実装 する こと も 可能 で あり 、 介 在 す る 質量 は 、 て ん ぶ の 振 
幅 を 更に 増大 させ る こと は 明らか で ある 。 

[0065] 

図示 の 変 態 で は 、 全 て の 枢 動 軸 、 条 片 交 差 点 及 び 貸 量 中 心 は 、 了 同一 平面 上 で あり 、 
この こと は 、 特 に 有利 で ある が 、 非 限定 的 な ケー ス で ある 。 

[0066] 

本 発明 は ば は 、 い ずれ の 場合 も 3 0 を 超え る 長い 2 行程 を 得る こと を 可能 に し 、 Ж íT 
Ell, 50° 又は 更に は 6 ON に さえ 達する こと が で き 、 こ われ に より 、 て の 通常 の 型 の 
REAL AE RES ME. дих BER, FTF LV КИЛЕН Б) АЕМ Х [а 0 fto Bx 
進 機 と 組み 合わ せ て 角度 行程 を 適合 させ る こと を 理解 され た い 。 

[0067] 

条 片 の 高い ぃ 縦横 比 値 の 理論 上 の 使用 に 等 し い 的 な 解決 策 を 決定 する こと も 、 問 題 で 
ある 。 
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長手 方 向 に 更に 分 割 し 、 復 数 の 基本 条 片 の 組み 合わ せ た 共 動 は 、 等 し 〈 く 、 EARN DER 
ENE. СВЕЖИЕ. LEP Te. BARRER OM На, 8 -Е* 
Желе е СА, BRETT SFRHERUMERR RMS ERS 2. 











[0069] 

®&®&® 51, 324, ЯИКА=НИЕЕ ВЦ, Hic. RELISIHTÄRTFTERU 
RRS 1, S2OPRBOMAL ERT ЖАЗ 1. 3205837350. ЕН, RAL 
沿っ た 発振 平面 内 の 、 条 片 3 1 320R EZT SRAB 1. 32@0@= &с%%®, 
[0070] 
本 発明 に よれ ば 、 縦 横 比 RA ニテ ニ ロ ロン E は 、 各 条 片 3 1、32 に 対し 1 0 未満 で ある 。 よ 
り 詳細 に は 、 こ の 縦横 比 は 、8 未 満 で も ある 。 ま た 、 可 携 性 条 片 3 1 320R., ЖЖ 
に は 2 以上 で ぁ る 。 
[007 1] 

より 詳細 に は 、 発 振 器 1 00 は 、 第 1 の 条 片 方 DL 1 で 延 在 す る 主 条 片 3 1 と 呼ば れ 
る 1 番 の 第 1 の 条 片 N 1 、 及 び 第 2 の 条 片 方 DL 2 СЕЕУЬЖАЗ 2 と 呼ば れる 2 
021 АРМ 2 を 含み 、1 番 N 1 及び 2 番 N2 は 、2 以 上 で ある 。 

[0072] 
より 詳細 に は 、]] 番 N 1] は 、2 番 N 2 に 等 し ぃ い 。 
[0073] 
より 更に 詳細 に は 、 人 発振器 100 は 、 第 1 の 条 片 方 千 DL 1 CHET 41 つの 主人 条 片 3 
] 、 及 び 第 2 の 条 片 方 向 DL 2 で 延 在 す る 1 つの 一 条 片 3 2 か ら 形 成 し た 少な く と も 一 対 
を 含む 、 ま た 、 各 対 に お いて 、 主 条 片 3 1 は 、 向 き に 関す る 点 を 除い て 副 条 片 ヂ 3 2 と 同一 
で ある 。 

[0074] 

HEDERERETEL BRBE1 006. Bl ORÉRIODL 1 に 延 在 す る 1 つの 主人 条 片 
3 ] 及び 第 2 の 条 片 方 向 D し 上 2 に 延 在 する 1 つの 玉 人 条 片 3 2 か ら そ れ ぞ れ 珍 成 し た 対し か 
含ま ず 、 各 対 に お いて 、 主 人 条 片 3 ] は 、 向 き に 関す る 点 を 除い て 副 条 片 3 2 と 同一 で ある 
























































































































































































































































[0075] 

別 の 変形 形態 で は 、 発 振 器 1 00 は 、 第 1 の 条 片 方 DL 1 で 延 在 す る 1 つの 主人 条 片 3 
1 、 及 び 第 2 ФАН р 2 で 廷 在 する 複数 の 副 条 片 ぞ 3 2 か ら 形 成 し た 少な く と も 1 つっ 
の 群 を 含む 。 ま た 、 各 ケー ス に お いて 、 条 片 の 各 群 で は 、 主 条 片 3 1 DEE pii. DE 
に 関す る 点 を 除き 、 宰 数 の 副 条 片 32 の 組合 せ か ら 得 た 弾性 芋 動 と 同一 で あぁ る 。 
[0076] 
1 рр] ЕН. = ФИ ШКА Ж YT ODN. EME. ЈАНА AS 
され る 曲率 値 に も 依存 する こと に も 留意 され た い 。 コ 可 兵 性 条 片 の 偏向 曲線 は 、 特 に 埋め 込 
み 点 に お いて 、 縦 横 此 の 値 及び 局所 釣 な 曲率 半径 の 値 の 両方 に 依存 する 。 この こと が 、 平 
面 突 出す る 条 片 の 対称 構成 が 好ま し < 採用 され る 理由 で ある 。 
[0077] 
本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な 機械 式 発 振 器 100 を 含む 計時 器 ム ー ブ メ ント 
1000 に 関す る 。 

[0078] 
本 発明 は 、 少 な く と も 1 つの その よう な 計時 器 ム ー ブ メ ント 1000 を 含む 時 計 200 
0 に も 関す る 。 

[0079] 

適切 な 作製 方 法 は 、 以 下 の 様々 な 種類 の 枢 動 体 に つい て 、 以 下 の 動 作 を 実施 する こと に 
あぁ る: 
І 2 の 概略 図 に よる 枢 動 体 AABB に 関し 、 
a. 例え ば 、 限 定 は し な い が 、2 つ の SOTI ウ エ ハ 組立 体 か ら 得 た 、 少 な く と も 4 つの 
層 を 有する 基板 を 使用 し : 
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b. AAt Gako, DRIES RC Ф CAE 
OF シグ し で て AMIE US à 

c. BB を 得る た め 、DRIE 方 法 に よっ て 裏面 を エッ チン グ し 、 特 に 、2 つ の 層 を エエ 
VEAIS ДЕ eG 

d. 埋め 込み 酸化 物 を エッ チン グ す る こと に よっ て 、4 つの / 層 を 部 分 的 に 分 離す る 。 
[0080] 

DRIE ( 深 掘 り 反 応 性 イオ ン ・ エ ッ チ ング ) 法 の 高い 精度 は 、 非 常に 良好 な 左右 の 位 
下 合 わせ を 保証 する 光学 的 な 位置 合わ せ シ ステ ム の た め 、5 マ イ メー トル 以下 で の か 
な り 高 度 な 人 配置 及び 位置 合わ せ 精 度 を 保証 する 。 当然 、 選 択 し た 材料 に 応じ し て 、 同 様 の 方 
法 を 実施 する こと が で きる 。 

[0081] 

AAAEBBB 弄 構造 を 得る た め 、 よ り 多 数 の 層 を 有する 基板 、 例 えば 、2 つ の SOTI 基 
板 を 組み 立て る こと に よっ て 、 特 に 、6 つ の 利用 可能 な 層 を 有する 基板 を 実装 する こと が 
可能 で ある 。 

[0082] 

a L'AAB B EN Же € 2 – Ж 態 は 、 以 下 の こ 

а. 2 つの 層 を 有する 2 っ つの 規格 の SOI 基 上 を 使 

b. 第 1 の 基板 に 対し 、A を 得る た め 前 面 を DRIE エ エッチ ング し 、A を 得る た め 裏 
を DR IE エッ チン グ し 

c. 第 2 の 基板 に 対し 、B を 得る た め 前 面 を DRIE エ ッ チ ング し 、B を 得る た め 裏 面 
を DR IE エッ チン グ す る 。 作業 b 及 び c の 代替 と し て 、 前 面 及 び 裏 面 エ ッ チ ング を 実施 
せ ず 、 1 つの ステ ッ プ で 、 第 1 の 基板 及び 第 2 の 基板 上 の 2 つの 層 を 通し て エッ チン グ す 
る こと が 可能 で ある 。 

d. AABB を 得る た め 、2 つ の 基板 の ウエ ハ 間 (wafier 一 to 一 Wafier) 接 
合 を 実施 する か 、 駿 は 個々 の 構成 要素 の 部 品 間 (p art 一 to 一 part) 組み 立て を 
実施 する 。 この 場合 、 形 状 の 正確 な 位置 合わ せ は 、 当 業者 に 周知 の 様式 の ウエ ハ 間 接合 機 
械 の 仕様 又は 部 口 間 方 法 に 関連 付け られ る 。 

[0083] 
Н1 ЗФЫСАВАВЯ жов 6. 

а. ФЕВ 22 了 DD 规格 DD SO 了 基板 万 使 用 ，; 
b. EIDDIL., Ае 6 5Љ ORHBeDRIETYFUIL. ВЕКИ 
を DRIE エ ッ チ ング し 

c. 第 2 の 基板 に 対し 、A を 得る た め 前 面 を DRIE エ ッ チ ング し 、B を 得る た め 裏 面 
を DRIE エ エッチ ング し 

а. ABAB を 得る た め 、2 つ の 基板 の ウエ ハ 間 接合 を 実施 する か 、 は 個々 の 構成 
素 の 部 品 間組 み 立 て を 実施 する 。 上記 の よう に 、 形 状 の 正確 な 位置 合わ せ は 、 ウ エ ハ 間接 
合 機 械 の 仕様 又は 部 品 間 方 法 に 関連 付け られ る 。 


を エッ チン グ し 、 特 に 、2 つ の 有 層 を エ 

































































































































































































































































に ある : 
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[0084] 
条 片 の 数 及び 利用 可能 な 機器 に 応じ し て 、 方 法 の 多く の 他 の 変 態 を 実施 する こと が で 
きる 。 
【 符 号 の 説明 】 
[0085] 
4 第 1 ФШЕХЕ E 
5 第 2 の 中 実 慣 性 要素 
31 第 10Do 可 所 性 条 片 
32 6 1 Moa ВИЗА 
100 МАНЕ 
1000 計時 器 ム ー ブ メ ント 
2000 ЕР ЕТ 
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5 1 0] [53 12] 
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64) 【 発 明 の 名 称 】 SRL BERL СНЕ UO, MARS AT SORE 

【 要 約 】 Fi 2 20. 2 100 
计时 器 调整 器 (3 0 0 ) は 、 分 離 レバ ー (7) мен 9 <; - 























ЖИВ (200) 、 及 ZA 惯 性 要 素 (2) を 含む 、 あ る 品質 
計数 Q を 有する 共振 器 (100) を 備え 、 共振 器 (1 0 
0) は 、 レ バー C7) の フォ ー ク (8) と 協 働 する 推進 
ピン (6) を 含み 、 こ の 慣性 要素 (2 а. MCL) に 
取り 付け た 2 оо ЖАА (5) PRINERI °] 
емел (5) 4. 主軸 CDP) を 有する 仮想 枢 動 部 を 
















































































































































































画定 し 、 レ バー C7) I3. 82088 (DS) 6012406) に m 
LA 推進 ビン (6) が フォ ー ク (8) CB SO [人 
振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (PB) Id. 10° Mm CAM. + 290 ' 
































軸 CDP) に 対す る 慣性 要素 (2 ) の 慣性 1 と 第 2 の 

軸 (DS) に 対す る レバ ー C7) の 慣性 1 と の 間 の 比 

ж |] а, 20. a グ (0. |. x. B) を 超え 
る よ うな も の で あり 、 式 中 a 18, 72-27 (8) OR 

た 角度 行 程 に 対応 する レバ ー の 持ち 上 が り 角 度 で ある 。 

【 選 択 図 】 図 2 







































































【 特 許 請求 の 範囲 】 
【 請 求 項 1 】 
計時 器 調 倫 機 構 (300) で あっ て 、 地 大 (1) 上 に 配置 し た 前 記 計 時 器 調 応 機 構 (3 
00) は 、 あ る 品質 係数 Q を 有する 共振 器機 構 (100) 、 及 び ム ー ブ メ ント (500) 
内 に 含ま れる 駆動 手段 (4 00) の トル ク を 受け る 脱 進 機 機構 (2 0 0) を 備え 、 前 記 共 
振 器 機構 (1 00) は 、 前 記 板 (1) に 対し て 発振 する よう に 構成 する 慣性 要素 (2) を 
備え 、 前 記 慣 性 要素 (2) 4. DER (1) に 直接 又は 間接 的 に 取り 付け た 弾性 戻り 手段 
(3) の 作用 を 受け 、 前 記 慣 性 要素 (2) は 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) 内 に 含ま れる が 
ん ぎ 車 セッ (4) と 間接 的 に 協 働 する よう に 構成 する 、 計 時 器 調 整 機構 (300) に お 
いて 、 前 記 共 振付 機構 (100) は 、 主 軸 (DP) 回 り に 回 転 す る 仮想 枢 動 部 、 及 び 少 な 
CER 2 орф анан (5) を 含む 携 み 支 承 体 を 有する 共振 器 で あり 、 前 記 慎 性 要素 
2) と 一 体 で ある 推進 ビン (6) を 含む こと 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) I3. $ 208 ( 
DS) 回 り に 枢 動 し 前 記 推 進 ビ ピン (6) と 協 働 する よう に 構成 し た レバ ー・ フ ォ ー ク (8 
) を 含む レバ ー (7) を 含み 、 分 離脱 進 機 機構 で あり 、 動 作 周期 の 問 、 前 記 共 振 器 機構 ( 
100) は 、 前 記 推 進 ピ ン (6) が 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) か ら あ る 距離 に ある 少な 
く と も | つの 自 申 段階 を 有する こと 、 並 びに 前 記 推 進 ピ ン (6) が 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 
(8) に 接触 する 間 の 前 記 共 振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (B) は 、10' 未満 で ある こと を 特 
徴 と する 、 計 時 器 調 整 機構 (3 00), 

【 請 求 項 2] 

ーー 方 の 、 前 記 主軸 (DP) に 対す る 前 記 慣 性 要素 (2) DREI 、 及 び も うぅ 一 方 の 、 
Bas 20% (DS) nuo s (7) СЕРІ は 、 比 率 1 7/1 が 2Q. a 
グ (0. 1. m. B) を 超え る よう な も の で あり 、 式 中 a は 、 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 
(8) OR 大 角度 行程 に 対応 する レバ ー の 持ち 上 が り 角 度 で ある こと を 特徴 と する 、 請 3 
項 1 に 記載 の 調整 機構 (3 00). 

【 請 求 項 3 】 

全 体 的 な 前 記 共 振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (B) は 、 前 記 人 慣性 要素 (2) が 一 運動 方 向 の み 

に お いて 静止 位 置か ら 最 60 くに 人 逸れ る 振幅 角度 の 2 倍 未満 で ある こと を 特徴 と する 、 請 
求 項 1 又は 2 に 記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) 。 

【 請 求 項 4 ] 

前 記 慣性 要素 (2) が 静止 位 置か ら 最 も 人 名 くに 逸れ る 振幅 角度 は 、5 h540' まで 
の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 3 の い ず われ か に 記載 の 調整 機構 (3 0 0 

) 。 

【请 求 项 5】 
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和 名 振動 の 間 、 接 触 段 階 に お いて 、 前 記 推 和 進 ビ ピン (6) lá. 100 イ メー トル を 超 
える 行程 R € (P) で 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) CE A し 、 解 放 Blanca. Hct 
進 ピ ビ ピン (6 う は 、25 4 メー トル を 超 える 安 全 距離 (S) で 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 














(8) Лисы まる こと 、 並 びに 前 記 推進 ピン (6) 及び 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 

(8) は 、 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) DIE (1, ) BPH S)As て の 2 8/ 
2) を 超 える よう に 寸法 Я Ж UL. DIET BR ROP) 及び 前 記 安 全 距離 (S) は 、 前 記 主 
f (DP) に 対し て 後 方向 で 測定 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 から 4 の い ず れ か に 記 
載 の 調整 機構 (300)。 

請求 項 6 】 
前 記 レ バー C7) は 、 前 記 板 (1) に 対し て 枢 動 する 心 軸 上 に 置い た 単 層 シリ コン で あ 

































































る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 5 の い ず れ か に 記載 の 調整 機構 (300) 。 
【 請 求 項 7 】 























9 れ か に 記載 の 調整 機構 (3007)。 





で 
前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4) は 、 シ リ コン が ん ぎ 車 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か 
の 


求 項 8 】 
前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4) は 、 前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (A) の 枢 動 軸 に 対す る 慣性 を 最 小 
に する た め 、 穴 の あい た が ん ぎ 車 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 から 7 の い ず nil 



































記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) 。 
【 请求 项 9 】 










































































































































































































































































































































































前 記 レ バー(7) は 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) に 対す る 前 記 慣 性 (I ) を 最小 に する た 
D 、 穴 が Sb Cw сене. BREIL か ら 8 obn ил KEERA 
00). 

【请 求 项 1 0] 

前 記 レ バー (7Z7) は 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) に 対し て 対称 で ある こと を 特徴 と する 、 請 
求 項 1 か ら 9 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (3 00). 

【 請 求 項 1 1 】 

前 記 慣 性 要 素 (2) の 最大 寸法 は 、 前 記 板 (1 ) の 最大 寸法 の 半分 を 超え る こと 
と る 、 請 求 項 1 か ら 1 0 の い зил に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 2】 

前 記 主 № (DP ) 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) 、 及 び 前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4 ) OM E) $h 
DE ) は 、 頂 点 が 前 記 第 2 の 軸 (DS) 上 に あぁ 518 を 中 心 に 置か れ ok う に 構成 3 
と を 特徴 FS. BRIE] か ら 1 1 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 3] 

По み x Ж Ж id. 2 MO HE HRA (5 ) を 含み . Bu:bo BH 性 条 A (5 ) は 、 
軸 (DP ) を Ш 定 す る 前 記 仮想 枢 動 部 に お い て 、 前 記 主 軸 (DP ) KER 45% @ 
出 する 状 態 で 交差 し 、2 つ の 平行 な 、 異 な る 役 に 位 置 す る こ と cum. 3 
D 1 2 の い ずれ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 4 】 

ВО ЕС = № (DP ) сё zx する 平面 上 に 突 + #58 2 > OF 所 KA À (5 ) は 、5 
5 か ら 6 9. 5 MOM KE Еһ ВЕ e BKB m LC. Е оо 所 性 条 A 
2 の 1 0. 75 % à 5 1 4 75 95 の 間 で 交差 し 、 前 記 共 振 人 器機 構 (1 00) か 
な 等 時 性 誤差 を 有する よう に し 、 前 記 意 図 的 な 等 時 性 誤差 は 、 前 記 脱 進 機 機構 ( 
の 脱 進 に お け る 損失 誤差 に 対す る 加法 の 逆 元 で あ る こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 
の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 5 】 

前 記 2 つ OU 所 Md A (5 ) は 、 同 一 で あぁ あり め 、 対 称 に 配置 する こと を 特徴 と す 
Jal 3X は 1 4 に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 6 】 

名 前 記 可 E UR A (5 ) は 、 前 記 板 (1 ) X ltd 問 39b MK Ж RF (9) л の 位置 
手段 及び 取り 付け 手段 と 一 体 に 、 一 体 組 立体 (5 0) の 一 部 を 成 し 、 前 記 

A (9) は 、 前 記 板 CI うに 取り 付け . Busto № (DP 2 5 mg сов р x ok 4 
前 記 慣 性 要 素 (2) OZ ti & J AE に する よ 5 に 構成 する こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 
D 1 5 on ず れ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 7] 

少な < と も 前 記 共 振 器 機構 (1 00) は 、 中 Bj sÉ MERE RRR (ФОНО. 
間 弾 性 懸 染 (9) は 、 前 記 板 (1 ) に 取り 付け 、 前 記 主 軸 (DP) 方 向 で OME 
ЕМЕСІ 00) の 変位 を 可能 に する よう に 構成 する こ と 、 並 びに 前 記 板 (1 D la. 
€ と も 前 記 主 軸 (DP ) の 方 向 で 少な EL 1 > of Е ЕЕ (1 1 、1 2) 
Ж 衝 停 止 部 (1 1 、1 2) は 、 前 記 慣 性 ж (2) の 少 な << と も 1 つの 剛性 E: 
する よ > に 構成 する こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 1 6 の いずれ か に 記載 の 調整 
3002). 

請求 項 1 8 】 

前 記 慣 性 要 素 (2) は 、 速 度 及 び 不 平衡 を 調節 する 慣性 ブ y を 含む こ と を 
る 、 請 求 項 1 か ら 1 7 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 9] 

前 记 推 Je E^ y (6 ) は 、 前 記 可 E 性 条 (5) 一体 で あ る こ と を 特徴 ずる 
] ^ 5 8 Фи F れ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 








【请 求 项 2 0] 











前 記 レ バー (7) は 、 
BENS 








【 請 求 項 2 1] 
ES 


支承 表 
歯 と 当 接 し た 状態 で 協 介 


する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 1 7 の いずれ か 














Us 








酸化 シリ コン 
EAM (300). 
【 請 求 項 2 2] 
駆動 手段 (4 0 0) 
































EA RA OO à 
K 項 2 3] 


8 





請う 


記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) を 含む 














【 発 明 の 詳細 な 
【 技 術 分 野 】 
[0001] 


説明 】 








み 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) は 、 


K 項 22 に 記載 の ムー ブ メ ン 
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発明 は 、 
жоғ JG SH 


























振 器 機構 、 


35 調整 機構 に 関し 、 








機 機構 を 備え 、 
え 、 前 記 慣 性 
前 記 慣 性 要素 


前 记 共 振 器 
xd. 


は 、 前 








eN 


[0002] 

本 発明 は 、 計 時 器 
うな 調整 機構 を 備え 、 
[0003] 

本 発明 は 、 そ の よ 
細 に は 機械 式 時 計 に 
[0004] 
本 発明 は 、 
[SEK] 
[0005] 








も 関す 























特 に 











る 。 


計 の た め の 、 計 県 


ムー ブ メ ント に も 関し 、 
調整 機構 の 脱 進 機 機構 は 、 


面 を 含み 、 











前 記 


ыла HE 
寺 徴 と する 、 


50 5 $] F 








地板 上 に 配置 
及び ムー ブ メ ント 内 に 
s 機構 は | 


支承 表 
前 記 レ バー (7) 0) 


LE: 
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c BD 


Bla, 


前 記 が ん ぎ 車 セッ ト C4) に 



































載 の 調整 機構 (300) © 
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À 1 


、 及 び 請 求 項 1 か ら 2 1] の いずれ か 
段 (4 0 


され る 


含ま れる 








i Nee e 
d Zak Owe 





度 行程 を 制限 する よう に 構成 


を 補償 する た め 


か ら 20 の いずれ か に 記載 の 調 


に 記載 の 調整 機 棒 (て 3 0 0) 
计时 





0) の トル ク を 受け る 、 
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SRI LAS 2 1 の いずれ か に 
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ある 品質 係 
NFR Oh LD & 515 МЕ 
前 記 板 に 対し て 発振 する よう に 構成 し た 慣 1 
前 記 板 に 直接 又は 間接 的 に 取り 付け た 弾性 戻り 手段 の 作用 
記 脱 進 機 機構 内 に 含 
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まれ る が ん ぎ 車 セッ ト と 協 働 する よう に 構成 され 


























大 部 分 の 機械 式 時 計 は 、 
器 を 含む て ん ぶ グ ひげ ぜん 








式 




















を 本 明 細 書 で は 共振 器 と 呼 





4 
ま 


Mo 


LAIN 





計時 器 ム ー ブ メ ント は 、 











— Bi 





進 機 と 協 働 する て ん ふ グ ひげ ぜん まい 型 





器 調整 機構 の 分 野 に 関す る 。 


























い は 、 














AD YE mE. 




















持 、 及 び こ れ ら 前 後 運動 の 
その 平衡 点 か らら 本 れる よ 
(Coverbankin 
た が っ て 、 計 時 器 ム ー ブ 
[0006] 

EN に 
































EC TARO 


計数 を 実施 する 。 WER. 
て は な ら ず 、 
) の 際 の ) ムー ブ メ ント の 詰まり を 
ント の 不可 欠 な 構成 


JU 


H 





EDS あっ 


cC 


FHOR 
22505 














間 基 準 を 
な 機能 、 





成す る 。 
即ち 、 




















共振 器 の 前 後 運 き 














58 
ІЗ 











ん まい は 、 











0 CHS. 持ち上がり 
ぶ が 進行 する 角度 で あり 、 
スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 に 
e E 
[0007] 
























































рау 


度 と 


LÉ 





а. ил 





СМА. 














300? 


素 を 





成 





する も の で ある 。 





駆動 手段 及び その よ 
この 駆動 手段 の トル ク を 受け る 。 


うな ムー ブ メ ント 及び 又は その よう な 調整 機構 を 含む 時 計 、 よ り 詳 


Ux ys 
て こんぶ ひげ ぜん まい 
h の № 





回 で な けれ ば な ら ず 、 て ん 人 ぶ が 
(例え ば ど て ピン 越え 
ыж Lcx i2 iti 5g. 


し 








の 振幅 











で 発振 し 、 持 ち 上 が うり 

















gum 


























ЕТЕ К У. 
お いて 、 
傾く 。 


持ち 上 











TARO $5 Y 














が 推 











進 ピ ン と 相互 作用 する 際 














カビ ピン 














DD f 

















KOAL KES 

















レバ ー 脱 進 機 は 、 








度 の 半分 を 超え る と 、 











ЛЕЛ ERE OD AF IT 








度 は 、 


て ん 


リー に 属す 。 








度 は 5 


こ て ん 

















と も 呼ば れる 。 大 部 分 の 正 
SD FÊ RO 














と いう の は 、 


f 
Taian ( 


持ち 上 が り 2】 


上 の 





























この 特性 は 、 


良好 




















な 等 時 性 を 得る た め に 必須 で ある 。 

[0008] 

機械 式 共振 器 は 、 慣 性 要素 、 案 内 部 材 及 び 弾 性 戻り 要素 を 含む 。 ER. TASS. В 
素 を 形成 し 、 ひ げ ぜ ん まい は 、 弾 性 戻り 要素 を 形成 する 。 て ん ぶ は 、 枢 動体 に よっ て 回 
拡 する 状態 で 案内 され 、 枢 動体 は 、 平 滑 な ルビ ビー 支承 体 内 で 回 転 す る 。 関連 する 摩擦 は 、 
F ネ ル デ ダー の 損失 及び 速度 の 乱れ を 生 し させ る 。 こ の 乱れ を な くす こと が 求め られ て いる 
。 更 に 、 こ の 乱れ は 、 重 力 場 で は 時 計 の 向き に 左右 され る 。 損失 は 、 共 振 器 の 品質 係数 Q 
に よっ て 特徴 付け られ る 。 可能 な 最良 の パワ ー・ リ ザー ブ を 得る た め 、 こ の 品質 係数 Q を 
最大 に する こと も 、 一 般 に 求め られ て いる 。 案内 部 材 が 損失 の 本 質 的 な 要因 で ある こと は 
、 明 ら か で ある 。 

[0009] 

枢 動 体 及 び 従 来 の ひげ ぜん まい を 使用 する 代わ り に 、 回 転 携 み 支 基 体 を 使用 する こと は 
、 品 質 計 数 Q を 最大 に する 1 つの 解決 策 で ある 。 可 携 性 条 片 共振 器 は 、 こ れ ら が 良好 に 設 
[され て いる と すれ ば 、 特 に 、 枢 動 摩擦 が な いた め 、 重 力 場 の 軸 き と は 無関係 に 、 有 有望 な 
ВО. BHRBHMeEBT 6. ELC. BAMKKERAT Sc. me Ж О BEC 
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関す る 問題 が 解消 され る 。 

[0010] 

LAL. EDR ROBGÉELRANT-REFAANSTJÉEMRA ES ВАЖИ х 
り も 硬い 。 こ の こと は 、 よ り 高 い 周 波数 、 例 えば 約 20HzZ に お ける 、 よ り 低 ぃ 振幅 、 例 
Add 520° で の 動作 を も た ら す 。 こ の こと は 、 一 見 し て 、 イス ・ レ バー 型 脱 
進 機 に 適合 し な いと 思わ れる 。 

[0011] 

а ЖК. RIRA FBT SHERALDST 2 8) ftixdald. RAPID? か ら 











15° で ある 。 こ の こと は 、 最 小 動 作 振幅 の 2 倍 で な けれ ば な ら な いり い 特 定 の 持ち 上 げ 角 度 
信 を も た ら す 。 

[0012] 

特別 の 注意 が な い 場 合 、 持 ち 上 が り 角 度 が わずか で ある 脱 進 機 は 、 効 率 が 劣り 、 多 大 な 
速度 損失 を 生 し させ る お それ が ある 。 し か し 、 高 周波 数 と 低 振 幅 と を 組み 合わ せる と 、 速 
すぎ る こと が な い 許 容 可 能 な て ん ぶ の 運動 速度 を 可能 に し 、 し た が っ て 、 肝 人 廷 機 の 効率 が 
自動 的 に 劣ら な い 。 
[0013] 
共振 器 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 内 側 へ の 収容 に 適合 する 許容 可能 な 寸法 を 有 さ な けれ ば 
な ら な い 。 現在 まで の と ころ 、 か な り 大 型 の 直 ооз RE 
回 転 擁 み 支承 体 を 作製 する こと は 可能 で は な い 。 この 回 転 擁 み 支承 体 は 、 理 論 的 に は 、 連 
芳 する 携 み 支承 体 を 直列 に 置く こと に よっ て 、 慣 性 要素 が 数 十 度 で 発振 振幅 する こと を g 
能 に する も の で ある 。 し た が っ て 、 多 く と も 1 又は 2 つの 段 の 条 片 を 有する 携 み 支 承 体 を 
更 用 すべ き で あり 、 こ の 携 み 支承 人体 は 、 例 えば 、 十 HE SWATCH GROUP К 
ESEARCH AND DEVELOPMENT Ltd 名 義 の 欧州 特許 第 3035 1 
2 6 号 か ら 公 知 で ある 。 

[0014] 

3e) wx $c. [en EEG ZA AER Я, C AL Оу йв E KML. F5 Lb 
度 の 半分 より も 著しく 大 きい て ん ぶ の 振幅 、 即 ち も 25 より も 大 きい 振幅 を 必要 と する 従 
来 の スイ ス ・ レ バー 肢 進 機 の 使用 は も は や 可能 で は な く な る こと で ある 。 мос, B 
み 支 承 体 を 有する 共振 人 史 を 備え る 調整 器 は 、 共 振付 の 同じ 民 性 要素 と 共に 動作 する よう に 
委 し た 通常 の スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 の 寸法 と は 異な る 寸法 の 、 特別 な 胸 進 機 機構 を 必 
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【特许 文献 】 

[0015] 

【特许 文献 1 】 欧 州 特许 第 3 035 1 26 号 














【 発 明 の 概要 】 
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課題 】 
的 は 、 現 在 の 機械 式 時 計 の パワ ー・ 
目的 を 達成 する た め 、 本 発明 は 、 回 転 失 み 支承 体 を 
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3 する 共振 器 と 、 最 
NGA © MRL. ЖЖ ЕЕ D 
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定 に 対す る 影響 を 制限 する よう に する 。 

[0017] 

共振 器 及 び 脱 進 機 機構 の 両方 の 寸法 決定 に 関す る 従来 技術 の 教示 の 不在 下 、 分 析 モ デル 
の 計算 及び 一 連 の シミ ュ レ ーション は 、 許 容 可能 な 損失 及び 許容 可能 な 効率 に 適合 する 共 
振 器 及び 脱 進 機 の パラ メー タ を 示し た 。 

[0018] 

これ ら の 計算 及び シミ ュ レ ーション は 、 慣 性 要素 、 特 に て ん ぶ の 慣性 と 、 ア ンク ル ・ レ 
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これ ら の 共振 器 は 、 通 
えば 、 約 3000 の 品質 
レバ ー か ら の 運動 エネ / 
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か な り 重 要 に な る こと が ある 。 
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IRC. PRAM OR ORS 
進 ビ ピン は 、 解 放 の 直前 に 接触 し て いた 角 と 


の 角 か ら 、 安 全 距 離 と 呼ぶ 特定 の 距離 で 保つ こと が で きま な けれ ば な ら 




































































































































































































































































































































































































































































[0022] 

し た が っ て 、 本 発明 は 、 更 に 、 請 求 項 4 に よれ ば 、 レ バー・ フ ォ ー ク の 寸法 と 、 深 度 及 
び 安 全 距 離 値 と 、 レ バー 及び 尼 性 要素 の 持ち 上 が り 角 度 値 と の 間 に 特 定 の 関係 を 課す よう 
に する も の で あり 、 推 進 ピ ン が 、 持 ち 上 が り 角 度 の 半分 を 通過 する 行程 が 終 了 し た 後 、 適 
切 に フォ ー ク か ら 外 れる こと を 保証 する 。 

[0023] 

本 発明 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント に も 関し 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント は 、 駆 動 手段 及び その よ 
うな 調整 機構 を 備え 、 調 整 機構 の 脱 進 機 機構 は 、 こ の 駆動 手段 の トル ク を 受け る 。 
[0024] 

本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 及び ブ 又 は その よう な 調整 機構 を 含む 時 計 、 よ り 詳 
細 に は 機械 式 時 計 に も 関す る 。 

[0025] 

Ж Жад oo ft oo E GS OUR) RIS. ANDORHFSRLT,. AT Oo SER ai tA a MO lE A 5 
か に な る で あろ う 。 

【 図 面 の 簡単 な 説明 】 

[0026] 

[91] 2 つの グラ フ で あり 、2 つ の グラ フ は 、 同 じ 横 軸 上 に 、 共 振 器 の 慣性 要素 の 慣性 
と レバ ー の 慣性 と の 問 の 比率 を 含み 、 縦 還 は 、 特定 の 例示 的 機構 に 関し 、 一 方 の 、 上 の グ 
ラフ の 正 の 部 分 で は 、 調整 器 の 効率 を % で 示し 、 の グラ フ の 負 の 部 分 で は 、 当たり 
の 秒 の 損失 比 を 示す 。 こ れ ら 上 下 の グ ラフ は 、 品 質 計 数 、 レ バー の 持ち 上 が り 角 度 及 び 動 
作 振 幅 に 関し 特定 値 を 有する 同じ 所 与 の 胸 進 機 形状 に 対し て 描か れ て いる 。 





























视 
2 5 Do] E 
固着 され 、 


図 で あり 、 
ЕН. 


調整 機構 は 、 














この 共振 器 は 、 広 大 








= 








— o f 8) là 
従来 の が ん 
[93] A 
4] 5 








生 条 片 が 3 








持 す る 慣性 要素 の 


【 図 2】 本 発明 に よる 調 東 機 構 を 支持 する 
20203 rk 
2 つの 平行 段 上 に 配置 され 、 


な 


中 Ж 

















図示 し な い ) EM 
ぎ 車 と 協 働 す る 。 


ー ブ メ ント の 板 上 





a 


動 す る よう に 構成 し た 


8018 








HR EAS 




















计时 器 人 一 了 六 > 

















RE е В 











тю y 
A D 





d & BR с 














D NE SS SRA À 

















し て 交差 し 、 弾 性 




















文字 オメ が ガ が の よう な 
部 分 は 、 対 称 形 レ バ 
E 進 












































Жо 





素 を 含み 、 


3 する 共振 器 を 備え 、 
素 に より 板 に 
25029 


ps 


ー (金属 心 夫 に よる 板 上 で の レバ 











ーー 


ビン を 支持 














BIER 














2 の 調整 機構 の 平 




















or 細 





CHA. 











2 EA DHA 





5] À 
6] € 
DED 
7T] 7 
8] X 


bd Ба Eh y 


[ 
[ 
[ 


| 





分 Bm 


A ADOS. 








(| 2 DE EE E OCT E 






































El 


て ピン 上 の 停止 位置 


св 




















示す る 、 共振 器 DT 








| 























f] 0D # (8h OR 














мо f= 


E) ¿+ 


ХВ 





CHA. 




















の よう な 
ER xk 


УФ! 
2 の 機構 の 

















9 】 図 


2 の 機構 の っ の 段 





10] 
1] 


Ба Ба G3 Ба Ба 


12] 
む グラ 
13] 
RES 
1 4] 
む グラ 
1 5] 
C Ж 発 
16] 
て 既に 
DT 
1 7] 
kK > THE 
に まっ て 
[011 8] 
よっ て 既に 
に よる て 
【 図 1 9] 
よっ て 既に 
ERE 
で ある 。 
【 発 明 を 実 
[0027 






















































































ES 





測定 に 対す 
【0028 
し た が っ 
機構 3 0 0 
ЗЕ ПЗ 
[0029 











本 発明 は 、 





me 
Жо: 
の FE 

















の 、 図 2 の 機構 の レ 
で ある 。 
































Ж 














CH 





バー の 平田 


























支承 体 の 特定 














ムー ブ メ ント の 板 上 


横 軸 上 に 、 が ん ぎ 車 
フ で ある 。 
横 軸 上 に 、 が ん ぎ 車 
む グ ラフ で ある 。 
横 軸 上 に 、 が ん ぎ 車 
フ で ある 。 

ムー ブ メ ント を 備え 
明 に よる 調整 機構 を 
Ere UY. Т の レ 
表し た 運動 段階 の 平 
成 さ れる 。 が ん ぎ 車 
進 ビ ピン 、 図 7 の レ 





ІШ 
























































203248045 
DRE 1 


Х| 











る 时 
В; 


ER 


aN 








バー・ 




















表し た 運動 
MANS.» 


進 ビ ン 、 


が ん ぎ 車 
図 7 OL 





























Ex Fë DT 


バー・ 


Có 5. 
ЗІК F RF. 








f&r 


トル ク を 


トル ク を 




















計 を 表す ブロ ッ ク 
る o 





で あぁ り 、 
共振 器 


が ん ぎ 車 セ 








X 
さ 、 














バー・ 




















表し た 運動 段階 の 平 直 








で ご あり 、 が ん ぎ 車 セ 
解放 され て いる 














X 














で ご あり 、 が ん ぎ 車 セ 





成 さ れる 。 推進 を 開始 し て いる 


























進 ピ ン 、 図 7 の レ 


























IN c 

















表し た 運動 段階 の 平 





ON 

















で あり 、 が ん ぎ 車 セ 














MENS. が ん ぎ 車 








施す る た め の 
】 








IND) 














は 、 共 振 器 と 補 弧 を な す 


ザー ブ 及 び 精 
最適 化し た レバ ー 脱 進 機 と を 組み 合わ せ 、 








の 実施 


トル ク を 含 


フォ ー ク 、 及 び が ん ぎ 車 セッ 


フォ ー ク 、 及 び が ん ぎ 車 セ 


フォ ー ク 、 及 び が ん ぎ 車 セ 


フォ ー ク 、 及 び が ん ぎ 車 セ 











9 
la 
N 

















ЖЕ 上 に 、 


含み 、 





Ж». Me BRE Ic 


en 


み 、 縦 軸 上 に 、 


で あぁ あり 、 


ト に つ 
c o ds 


cer 





ッ ト は 、 


c 


ト 


に = 


ED 
で は 


"A 





[um 


Y hii. 





ト 


E 


(2,22 
で は 


ч 


ドド 、 





ト 


[um 


(E 
で は 


y 
Yep fae s 


i 

















度 を 向上 させ る 回 


許容 





5] ВЕЛЕ $ 








$i 
] 


影響 を 制限 する よう に する 。 























発 明 は 、 計 県 
ある 品質 係数 Q 
段 4 


E 
fera: 
$ = 
] 

















この 共振 





BMI 1004, 


8548 





整 機構 300 に 関し 、 








を 














AR 1 に 対 


B す る 共振 器機 構 1 0 
0 0 の トル ク を 受け る 脱 進 機 機構 20 0 を 備え る 。 




















Л 的 損 


し 、 対 称 


CHA. 


EEC е, 














レバ ー・ 


>. 


(XJ 2 о E RÊ DR Я 


测 


印 図 で ある 。 


е 
EB 





NT 





= 


し た 振幅 

















こり の 





Lili. 


2 


る 





秒 


調整 器 の 効率 % 


ムー ブ メ ント は 、 


\ 


\ 


\ 


\ 





ЕХ Ф) 





x 








て の 、 





従来 の が ん ぎ 車 
と 補 弧 を な す 入 9 り づめ 上 に 係 止 さ れ て いる 。 
図 6 に 





て の 、 


TER ODA XE 





て の 、 


従来 の が ん ぎ 車 





со. М6 


従来 の が ん ぎ 車 
ЕСИ, жи 











Bp BE SOEUR m 
































кежи. BRI EROS 


+ 


6 に 


図 6 に 














手 


に 





に 





に 





に 


= 





GR 


ほす る 共振 器 と 、 


刻 








0 、 


地板 1 bic ёс Lk aR 
及び ムー ブ メ ント 5 0 


























し て 発振 する よう 








に 構成 し た 慣性 





Di 


2 を 含む 。 














СОЖ 











Lx 





24. AR I 
が ん ぎ 


车 


こ 直接 
セッ ト 4 、 




















0] 














QU д 


は | 


2 と 一 体 で ある 








ト 発明 に よれ ば 、】 
[6] б 9 & 45 18 40 





脱 進 機 








動 部 、 


器 机 


S 



































及び 





Е YE 








(a ЁЎ 
ЕС DS A 2 8 
機構 2 0 0 内 


C&D 2 DJ EHE 
6 を 含む 。 
と 協 働 する よう に 構成 し た レバ ー・ 


接 釣 に 取り 付け た 弾性 記 








px 











E 3 の 作 





ез 
































КЛЫ. Туз 














構 100 は 、 共 振 器 で あり 、 


Bt fal ae A IC m 
脱 進 機軸 DE 


& す 
回 り 

















Mm 





動 す る 。 





この 共振 


主轴 





fm 3513. 


























Ast Е ММ 

































































[0031] 











<. ЛЕМ 
EF 進 ピ ン 6 が レバ ー・ 
作 進 ピン 6 が レバ ー・ 
m CH 5. 

















XE O fi. YE № 
多 体 シミ ュ レ ー シ ョ 

















状 及 び 特 














の 
E 
E 
了 


少な 
№ 
6 
あ 
オ 
2 


ー ク 8 か ら あ る 距離 に あ 
ォ ー ク 8 に 接触 する 問 の 共振 人 器 の 持ち 上 が り 2? 








の 














Ев. ВАС‘ 




















Seded 


x 











C. BRE ME PETS OX) XS 





び 損 














cs ws NES 








ж 


それ ぞ れ に 特 ; 
連 す る も の で ある ) 。 


Еж 


素 の 慣性 と レ 








失 を 





『 価 す る 





























の で 











及 还 惯性 分 币 





























Lu № (1 





те 


ン DIR 
ン 条 件 下 で は 、 





この 脱 進 機 機構 の 効率 
































が 観察 され る 。 


[0032] 


o Ce 








ー の 慣性 、 


18 М 








角度 に 関連 する こと を 示し た 。 


18 性 





xl / I 
レバ ー・ 
[0033] 


X 0st Ж 








生 要 素 2 DIE ] 


が 20 


に は 、 


で は 確立 # 


要素 の 慣性 


動 的 損 


る 








シス テム 分 析 モ デル は 、 





慣性 要素 、 特 に 
3 5 % を 超え る 良好 な 効率 閥 値 、 及 び 1 








селі, 
СА JS IB 





性 が 














条 片 5 を 含む 


AA 


20904. 











Я ТЕ 周 





る 少な く と 

















$204 


ЕЖ # 
DS 


け 


る よう に 構成 し 、 


DP 


TR 


b. $ 
が ん ぎ 





[3 り に 








J し 





惯性 














[3 ЖЕРІ 





22-78 











を 含み 、 














動 す 
Ее 





HA の B. 共 扰 器 机 构 l 0 0 は 


57 





も 1 つの 











ЕЕ 


























の 動作 
№ と 








J ¬ DR 


こと が 可能 で ある (AE, & 








振幅 を 利 
Шо, 
































は 、 








Ф 18‏ ¬ ر ا 


55 


当天 已 8 秒 未 菏 O 低 损 # 





動 的 損失 の 


制限 を 望む 場合 、 
E、 共 振 器 の 品質 計数 、 並 びに レバ ー 及 び 慣 改 
動 的 損失 係数 。 に 関し 、 

















性 の 1000 








€ Bi. 


ое. Ф 
ME E, oo B3 XK 
的 多 体 シ ミュ 
を 割り 当て た いく つか の 構成 要 
RUE 5 
図 1 1 から わか る よう に 、 





Fa 


通常 の 運動 学 的 シ 
図 1 の シミ 


0 & 


К 16 21 d» 


特定 の 条件 が 、 
E 有 要素 の 持ち 上 が り 
一 方 の 、 主 軸 DP に 対す る 全て の 





、 及 び も う 一 方 の 、 第 2 の 軸 DS に 対す る レバ ー7 の 慣性 1 


Ж 


а 











(0 . 
フォ ー ク 8 の 最 大 ART À 


La | 


に 対応 

















P に 対す る 
EI は 、 
式 中 
>. 
[0034] 
k 0st Ж 


慣性 要素 











Q 


x 














N 


慣 1 Ho 
CR | 








素 2 外 惯性 





I 


ヽ 





は | 


に は 、 和 静止 du 
2 が た だ 


2. 


レバ ー・ 





CHE. 

[0035] 
k 0st Ж 
まで の 間 
[0036] 
より 詳細 
ル を 超え る 
レバ ー・ 
ー ト ル を 
[0037] 











ES 


A 


























n 


に は 、 


慣 性 


I が 20 


Кж ЙЗ = = 


1 0 % に 
及び も う 一 方 の 、 
a /A (0. 








| 限 す る こと を 望む 場合 、 


В) を 超え る よう な も の で あり 、 
する レバ ー の 持ち 上 が り 角 度 で ある 。 











1 0 


E 


NS 





元 
= 


レ バ 


&, Ш 
式 中 


—50. =D 


第 2 の 軸 DS に 対す る レバ ー7 の 慣 


Los Wt 





フ ノ フォー 


гё 








120134 








こ 含 まれ る 。 


こ は 、 


に 





FER 


Etc RUL. 
(a r 24+ ВИ 2) を 超え る よう に 寸法 決定 し 、 行 程 X 


各 発振 の 間 、 
EDO Ll 
フォ ー ク る 8 か ら 安 全 距 離 ら G で ある 距離 に 留 まり 、 
超え る 。 








Om Al 
動 方 向 


2a? Е 位 


ub e Olax 














80% 2 E íT 











で 静止 位 


か ら 取 っ た 全体 2 
в DDR 93 


Fe に 対応 





























接触 段階 に お 


( い 














と 、 推 進 ビ ン 

















LAS 


レバ ー・ 





安 


JIa-78 OL м (Р-Н 5) / s 
度 P 及び 安 See wt Sii. 








CH 
m 








する レバ ー の 持ち 上 が り 








АЎ 
< | 














618. 100 


SKE À UL. B REISE 


4 ph ASI. 





ж 


В) を 超え る よう な も の で あり 、 




















>. 


度 で あ 




















5. 


m gia 



































4 














いて 、 
2 5 




















の 2 倍 未 満 


ЕЕ К 6 














1 











= $h D 



























































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































P に 対し て 径 方 向 で 測定 する 。 

[0038] 

特進 ピン 6 の 有用 な 幅 L1 は 、 図 6 か ら わ か る よう に 、 レ バー・ フ ォ ー ク 8 の 幅 L よ り 
も わずか に 小さ く 、 よ り 詳 細 に は 、 し の 98% 未 満 で ある か 又は 98% に 等 し い 。 推進 ビ 
ン 6 は 、 有 有利 に は 、 推 進 ビ ピン 6 の 有用 な 幅 の 表面 上 ] の 背後 が 先 細 に な っ て お り 、 ビ ン は 
、 特 に 、 図 面 で 示唆 され る 三 断面 の 柱 形 状 又 は 同様 の 形状 を 有する 。 

[0039] 

し た が っ て 、 設 計 に より 、 本 発明 は 、 か な り 著 し く 特 徴 的 で ある 推進 ピン プ フ ォ ー ク の 
新た な レイ アウ ト を 規定 する も の で あり 、 フ ォ ー ク の 角 は 、 か な り 離 れ て お り 、 ピ ビン は 、 
通常 の 持ち 上 が り 角 度 が 50" で ある 公知 の 種類 の スイ ス ・ レ バー 機構 の も の より も 広い 
[0040] 

し た が っ て 、 レ バー・ フ ォ ー ク を 通常 の 割合 と 比 乾 し て 実質 的 に 拡大 する こと に より 、 
持ち 上 が りり 角度 が 非常 に し わずか で ある 、 例 えば 約 10"” の スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 を 設計 す 
る こと も コ 可能 で ある 。 

[0041] 

より 詳細 に は 、 レ バー7 は 、 単 層 シ リコ ン で あり 、 板 1 に 対し て 枢 動 する 金属 心 還 上 に 
上 直 か れる 。 

[0042] 

より 詳細 に は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 は 、 シ リコ ン が ん ぎ 車 で ある 。 

[0043] 

より 詳細 に は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 は 、 穴 の あい た が ん ぎ 車 で あり 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 の 
枢 動 軸 DE に 対す る 慣性 を 最小 に する 。 

[0044] 

より 詳細 に は 、 レ バー7 は 、 穴 が あい て お り 、 和 第 2 の 軸 DS に 対す る 慣性 [| を 最小 に 
す る 。 

[0045] 

好 € し く は 、 レ バー7 は 、 第 2 の 軸 DS に 対し て 対称 ECU. В EFE BOR . HOW 
る 不 平衡 及 ひび 不要 な トル ク を 回 避 する よう に する 。 

[0046] 

НУ. БЕ к VO Em 働 する よう に 構成 し た 2 つの 角 81 及 び 82、 が ん ぎ 車 セッ ト 
4 の 歯 と 協 働 す る よう に 構成 し た つめ 72 及び 73、 並 CAR = SOR UD DK 
7 0 を 示し 、 角 状 要 ж 80R 0 DH ЖЖЖ 7000 DE # Е. ж + AH À Е D Ж 
と で ある 
[0047] 

より 詳細 に は 、 慣 性 要 = 2 の 最大 寸法 は 、 板 1 の 最大 寸法 の 半 分 を 超 える 。 

【0048】 

より 詳細 に は 、 主 軸 DP、 第 2 の 軸 DS、 及 び が ん ぎ 車 セッ ト 4 の 枢 動 軸 は 、 頂 点 が 第 
2 の 軸 DS 上 に ある 直 を 中 心 に 置か れる よう に 構成 する 。 

[0049] 

Kk ORM. HA x Ж Ж id. 20 OTH 性 条 DZS a. JR ERA 51. + HI 
ZE 定 す る 仮 À 枢 動 部 に お いて 、 主 軸 DP に 直 ж する 平面 上 に 突 E する 状態 で 交 差 し 、: 
D の 平行 な 、 異 な る 段 に 位置 す る 、 よ り 更 に 詳細 に は 、 主 軸 DP に 直 恋する 平面 上 に 突出 
9$ $2727 ФЕ MAA 54. 59. 5 か ら 69. 5 DM に 含ま れる 角度 を 間 に 形成 し 
а ы атыз 75963514. 75%OR c EL ERS Ki 
1007. = 図 的 な = = 3 する よう に し 、 こ の 意 図 釣 な 等 時 性 誤 Æ d. ЛЕЩ 
20 0M ARE 515 28 た аз こ 対 する 加 X OÙ 元 で ある 。 

[0050] 

LENOT ER 器 は 、 脱 進 機 が 生 し る 損 Ж FE 償 する 非 等 時 1 線 を 有する 。 こ の こ 
と は 、 分 離 共 振 器 が 、 レ バー 脱 進 機 が 生 し AR = OM Ж OW л で あぁ る 等 時 性 誤差 を 伴 
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追加 され る 。 

[0055] 

弹性 感染 条 片 9 ХІ [e X DT Ada. ЕСО D P y Sg 9 $75 
向 で 共振 器 1 0 0 全体 の 変位 を 可能 に する 。 こ の デバ イス の 目的 は 、 方 向 DP へ の 横 方 向 
の 衝撃 の 際 、 条 片 5 の 破断 を 回 属す る こと で ある 。 

[0056] 

0114, ЖЕМТІК ОРІ. REFE ES f € oo EIC ITMOADCBHERS 
2 が 進行 する の を 制限 する も の で あぁ ある が 、 和 重力 の 影響 下 、 慣 性 要素 が 停止 部 に 接触 し な い 
よう な 十分 な 距離 で 置か れる 。 例え ば 、 突 綴 21 又 は 22 は 、 穴 21 1 及び 面 212 を 含 
み 、 穴 21 1 及び 面 2 1 2 は それ ぞ れ 、 衝 停止 構成 に お いて 、 停 止 部 2 1 又は 2 2 上 で 
トラ ニオ ン 1 2 1 及び 相補 形 表 面 1 22 と 協 働 する こと が で きる 。 

[0057] 

KORACI. ВЕРЕН, RARUD FE <A OEE JAY 20 #56. 
[0058] 

k 0 #19 &, ECON. ARAKS, JEMRERD. Rit k ORM 4, — À 
組立 体 50 と 一 体 で ある 。 

[0059] 

より 詳細 に は 、 レ バー7Z は 、 支 承 表 面 を 含み 、 支 承 表 面 は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 に 含ま れ 
る 歯 と 当 接 し た 状態 で 協 働 し 、 レ バー7 の 角度 行程 を 制限 する よう に 構成 する 。 こ れ ら の 
支承 表面 は 、 中 実 ど て で ピン が 制限 する よう に 、 レ バー の 角度 行程 を 制限 する 。 レ バー7 8 
の 角度 行程 は 、 ど て ピン 7 0 0 に よっ て 徒 来 の 様式 で 制限 する こと も で きる 。 
[0060] 











ОЕ, Е5ХЖЖЗЫЗЫ. ЕМО 0 OHRELNTS $8 0X 2 & HIE 9 5 
た め 、 酸 化 シ リコ ン か ら 作 製 する 。 
[0061] 
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本 発明 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 500 に も 関し 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 500 は 、 駆 動 ョ 
段 400 及 びそ の よう な 調整 機構 30 0 を 備え 、 調 整 機構 30 0 の 脱 進 機 機構 2 0 0 は 、 
この 駆動 手段 400 の トル ク を 受け る 。 
[0062] 
図 1 2 か ら 図 1 4 の グラ フ は 、 シ ミュ レー ショ ヨン か ら の 一 連 の 結果 を 示し 、Q==20 0 
OTD. I —26550m е. mm で あぁ あり 、 周 波数 は 20H > で あり 、 が ん E E e 
ト は 20 の 歯 を 有 し 、 よ り 詳 細 に は 、 レ バ —of$ 5 上 が OB Ea 314% で あぁ あり 、 共 振 器 
の 持ち 上 が OB BP 410° で ある 。 
[0063] 
本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 500 及 び ノ X は その よう な 調整 機構 300 を 含む 
寺 計 1 0 00、 よ り 詳 細 に は 機械 À 時 計 に も 関す る 。 
[0064] 
ғ Я する と 、 本 発明 は 、 現 在 の 機械 & 時 計 の パ ワー・ UV ー ブ 及 び 精 度 を 向上 させ 
と #0) BE に する 。 所 5 の ムー ブ メ ント の サ イズ に 対し 、 時 計 の 自律 性 を 4 倍 に し 、 時 計 の 
























































НЫЛ &24 に する こと が TE る 。 こ の こと は 、 本 発明 が ムー ブ メ ント の 性 能 に 8 Ж OF 
得 を も た ら す こと を 意 味 する 。 
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最終 買 に 続く 
64) 【 発 明 の 名 称 】 SRL BERL СНЕ UO, MARS AT SORE 

【 要 約 】 Fi 2 20. 2 100 
计时 器 调整 器 (3 0 0 ) は 、 分 離 レバ ー (7) мен 9 <; - 























ЖИВ (200) 、 及 ZA 惯 性 要 素 (2) を 含む 、 あ る 品質 
計数 Q を 有する 共振 器 (100) を 備え 、 共振 器 (1 0 
0) は 、 レ バー C7) の フォ ー ク (8) と 協 働 する 推進 
ピン (6) を 含み 、 こ の 慣性 要素 (2 а. MCL) に 
取り 付け た 2 оо ЖАА (5) PRINERI °] 
емел (5) 4. 主軸 CDP) を 有する 仮想 枢 動 部 を 
















































































































































































画定 し 、 レ バー C7) I3. 82088 (DS) 6012406) に m 
LA 推進 ビン (6) が フォ ー ク (8) CB SO [人 
振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (PB) Id. 10° Mm CAM. + 290 ' 
































軸 CDP) に 対す る 慣性 要素 (2 ) の 慣性 1 と 第 2 の 

軸 (DS) に 対す る レバ ー C7) の 慣性 1 と の 間 の 比 

ж |] а, 20. a グ (0. |. x. B) を 超え 
る よ うな も の で あり 、 式 中 a 18, 72-27 (8) OR 

た 角度 行 程 に 対応 する レバ ー の 持ち 上 が り 角 度 で ある 。 

【 選 択 図 】 図 2 







































































【 特 許 請求 の 範囲 】 
【 請 求 項 1 】 
計時 器 調 倫 機 構 (300) で あっ て 、 地 大 (1) 上 に 配置 し た 前 記 計 時 器 調 応 機 構 (3 
00) は 、 あ る 品質 係数 Q を 有する 共振 器機 構 (100) 、 及 び ム ー ブ メ ント (500) 
内 に 含ま れる 駆動 手段 (4 00) の トル ク を 受け る 脱 進 機 機構 (2 0 0) を 備え 、 前 記 共 
振 器 機構 (1 00) は 、 前 記 板 (1) に 対し て 発振 する よう に 構成 する 慣性 要素 (2) を 
備え 、 前 記 慣 性 要素 (2) 4. DER (1) に 直接 又は 間接 的 に 取り 付け た 弾性 戻り 手段 
(3) の 作用 を 受け 、 前 記 慣 性 要素 (2) は 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) 内 に 含ま れる が 
ん ぎ 車 セッ (4) と 間接 的 に 協 働 する よう に 構成 する 、 計 時 器 調 整 機構 (300) に お 
いて 、 前 記 共 振付 機構 (100) は 、 主 軸 (DP) 回 り に 回 転 す る 仮想 枢 動 部 、 及 び 少 な 
CER 2 орф анан (5) を 含む 携 み 支 承 体 を 有する 共振 器 で あり 、 前 記 慎 性 要素 
2) と 一 体 で ある 推進 ビン (6) を 含む こと 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) I3. $ 208 ( 
DS) 回 り に 枢 動 し 前 記 推 進 ビ ピン (6) と 協 働 する よう に 構成 し た レバ ー・ フ ォ ー ク (8 
) を 含む レバ ー (7) を 含み 、 分 離脱 進 機 機構 で あり 、 動 作 周期 の 問 、 前 記 共 振 器 機構 ( 
100) は 、 前 記 推 進 ピ ン (6) が 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) か ら あ る 距離 に ある 少な 
く と も | つの 自 申 段階 を 有する こと 、 並 びに 前 記 推 進 ピ ン (6) が 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 
(8) に 接触 する 間 の 前 記 共 振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (B) は 、10' 未満 で ある こと を 特 
徴 と する 、 計 時 器 調 整 機構 (3 00), 

【 請 求 項 2] 

ーー 方 の 、 前 記 主軸 (DP) に 対す る 前 記 慣 性 要素 (2) DREI 、 及 び も うぅ 一 方 の 、 
Bas 20% (DS) nuo s (7) СЕРІ は 、 比 率 1 7/1 が 2Q. a 
グ (0. 1. m. B) を 超え る よう な も の で あり 、 式 中 a は 、 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 
(8) OR 大 角度 行程 に 対応 する レバ ー の 持ち 上 が り 角 度 で ある こと を 特徴 と する 、 請 3 
項 1 に 記載 の 調整 機構 (3 00). 

【 請 求 項 3 】 

全 体 的 な 前 記 共 振 器 の 持ち 上 が り 角 度 (B) は 、 前 記 人 慣性 要素 (2) が 一 運動 方 向 の み 

に お いて 静止 位 置か ら 最 60 くに 人 逸れ る 振幅 角度 の 2 倍 未満 で ある こと を 特徴 と する 、 請 
求 項 1 又は 2 に 記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) 。 

【 請 求 項 4 ] 

前 記 慣性 要素 (2) が 静止 位 置か ら 最 も 人 名 くに 逸れ る 振幅 角度 は 、5 h540' まで 
の 間 に 含 まれ る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 3 の い ず われ か に 記載 の 調整 機構 (3 0 0 

) 。 

【请 求 项 5】 
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和 名 振動 の 間 、 接 触 段 階 に お いて 、 前 記 推 和 進 ビ ピン (6) lá. 100 イ メー トル を 超 
える 行程 R € (P) で 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) CE A し 、 解 放 Blanca. Hct 
進 ピ ビ ピン (6 う は 、25 4 メー トル を 超 える 安 全 距離 (S) で 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 














(8) Лисы まる こと 、 並 びに 前 記 推進 ピン (6) 及び 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク 

(8) は 、 前 記 レ バー・ フ ォ ー ク (8) DIE (1, ) BPH S)As て の 2 8/ 
2) を 超 える よう に 寸法 Я Ж UL. DIET BR ROP) 及び 前 記 安 全 距離 (S) は 、 前 記 主 
f (DP) に 対し て 後 方向 で 測定 する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 から 4 の い ず れ か に 記 
載 の 調整 機構 (300)。 

請求 項 6 】 
前 記 レ バー C7) は 、 前 記 板 (1) に 対し て 枢 動 する 心 軸 上 に 置い た 単 層 シリ コン で あ 

































































る こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 5 の い ず れ か に 記載 の 調整 機構 (300) 。 
【 請 求 項 7 】 























9 れ か に 記載 の 調整 機構 (3007)。 





で 
前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4) は 、 シ リ コン が ん ぎ 車 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か 
の 


求 項 8 】 
前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4) は 、 前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (A) の 枢 動 軸 に 対す る 慣性 を 最 小 
に する た め 、 穴 の あい た が ん ぎ 車 で ある こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 から 7 の い ず nil 



































記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) 。 
【 请求 项 9 】 










































































































































































































































































































































































前 記 レ バー(7) は 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) に 対す る 前 記 慣 性 (I ) を 最小 に する た 
D 、 穴 が Sb Cw сене. BREIL か ら 8 obn ил KEERA 
00). 

【请 求 项 1 0] 

前 記 レ バー (7Z7) は 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) に 対し て 対称 で ある こと を 特徴 と する 、 請 
求 項 1 か ら 9 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (3 00). 

【 請 求 項 1 1 】 

前 記 慣 性 要 素 (2) の 最大 寸法 は 、 前 記 板 (1 ) の 最大 寸法 の 半分 を 超え る こと 
と る 、 請 求 項 1 か ら 1 0 の い зил に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 2】 

前 記 主 № (DP ) 、 前 記 第 2 の 軸 (DS) 、 及 び 前 記 が ん ぎ 車 セッ ト (4 ) OM E) $h 
DE ) は 、 頂 点 が 前 記 第 2 の 軸 (DS) 上 に あぁ 518 を 中 心 に 置か れ ok う に 構成 3 
と を 特徴 FS. BRIE] か ら 1 1 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 3] 

По み x Ж Ж id. 2 MO HE HRA (5 ) を 含み . Bu:bo BH 性 条 A (5 ) は 、 
軸 (DP ) を Ш 定 す る 前 記 仮想 枢 動 部 に お い て 、 前 記 主 軸 (DP ) KER 45% @ 
出 する 状 態 で 交差 し 、2 つ の 平行 な 、 異 な る 役 に 位 置 す る こ と cum. 3 
D 1 2 の い ずれ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 4 】 

ВО ЕС = № (DP ) сё zx する 平面 上 に 突 + #58 2 > OF 所 KA À (5 ) は 、5 
5 か ら 6 9. 5 MOM KE Еһ ВЕ e BKB m LC. Е оо 所 性 条 A 
2 の 1 0. 75 % à 5 1 4 75 95 の 間 で 交差 し 、 前 記 共 振 人 器機 構 (1 00) か 
な 等 時 性 誤差 を 有する よう に し 、 前 記 意 図 的 な 等 時 性 誤差 は 、 前 記 脱 進 機 機構 ( 
の 脱 進 に お け る 損失 誤差 に 対す る 加法 の 逆 元 で あ る こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 
の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 5 】 

前 記 2 つ OU 所 Md A (5 ) は 、 同 一 で あぁ あり め 、 対 称 に 配置 する こと を 特徴 と す 
Jal 3X は 1 4 に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 6 】 

名 前 記 可 E UR A (5 ) は 、 前 記 板 (1 ) X ltd 問 39b MK Ж RF (9) л の 位置 
手段 及び 取り 付け 手段 と 一 体 に 、 一 体 組 立体 (5 0) の 一 部 を 成 し 、 前 記 

A (9) は 、 前 記 板 CI うに 取り 付け . Busto № (DP 2 5 mg сов р x ok 4 
前 記 慣 性 要 素 (2) OZ ti & J AE に する よ 5 に 構成 する こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 
D 1 5 on ず れ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 

【 請 求 項 1 7] 

少な < と も 前 記 共 振 器 機構 (1 00) は 、 中 Bj sÉ MERE RRR (ФОНО. 
間 弾 性 懸 染 (9) は 、 前 記 板 (1 ) に 取り 付け 、 前 記 主 軸 (DP) 方 向 で OME 
ЕМЕСІ 00) の 変位 を 可能 に する よう に 構成 する こ と 、 並 びに 前 記 板 (1 D la. 
€ と も 前 記 主 軸 (DP ) の 方 向 で 少な EL 1 > of Е ЕЕ (1 1 、1 2) 
Ж 衝 停 止 部 (1 1 、1 2) は 、 前 記 慣 性 ж (2) の 少 な << と も 1 つの 剛性 E: 
する よ > に 構成 する こ と を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 1 6 の いずれ か に 記載 の 調整 
3002). 

請求 項 1 8 】 

前 記 慣 性 要 素 (2) は 、 速 度 及 び 不 平衡 を 調節 する 慣性 ブ y を 含む こ と を 
る 、 請 求 項 1 か ら 1 7 の いずれ か に 記載 の 調整 機構 (300) 。 

【 請 求 項 1 9] 

前 记 推 Je E^ y (6 ) は 、 前 記 可 E 性 条 (5) 一体 で あ る こ と を 特徴 ずる 
] ^ 5 8 Фи F れ か に 記載 の 調整 機構 (300)。 








【请 求 项 2 0] 











前 記 レ バー (7) は 、 
BENS 








【 請 求 項 2 1] 
ES 


支承 表 
歯 と 当 接 し た 状態 で 協 介 


する こと を 特徴 と する 、 請 求 項 1 か ら 1 7 の いずれ か 














Us 








酸化 シリ コン 
EAM (300). 
【 請 求 項 2 2] 
駆動 手段 (4 0 0) 
































EA RA OO à 
K 項 2 3] 


8 





請う 


記載 の 調整 機構 (3 0 0 ) を 含む 














【 発 明 の 詳細 な 
【 技 術 分 野 】 
[0001] 


説明 】 








み 、 前 記 脱 進 機 機構 (200) は 、 


K 項 22 に 記載 の ムー ブ メ ン 





前 
































5 T 


発明 は 、 
жоғ JG SH 


























振 器 機構 、 


35 調整 機構 に 関し 、 








機 機構 を 備え 、 
え 、 前 記 慣 性 
前 記 慣 性 要素 


前 记 共 振 器 
xd. 


は 、 前 








eN 


[0002] 

本 発明 は 、 計 時 器 
うな 調整 機構 を 備え 、 
[0003] 

本 発明 は 、 そ の よ 
細 に は 機械 式 時 計 に 
[0004] 
本 発明 は 、 
[SEK] 
[0005] 








も 関す 























特 に 











る 。 


計 の た め の 、 計 県 


ムー ブ メ ント に も 関し 、 
調整 機構 の 脱 進 機 機構 は 、 


面 を 含み 、 











前 記 


ыла HE 
寺 徴 と する 、 


50 5 $] F 








地板 上 に 配置 
及び ムー ブ メ ント 内 に 
s 機構 は | 


支承 表 
前 記 レ バー (7) 0) 


LE: 











2 





c BD 


Bla, 


前 記 が ん ぎ 車 セッ ト C4) に 



































載 の 調整 機構 (300) © 





в/ 28 








E IC 





À 1 


、 及 び 請 求 項 1 か ら 2 1] の いずれ か 
段 (4 0 


され る 


含ま れる 








i Nee e 
d Zak Owe 





度 行程 を 制限 する よう に 構成 


を 補償 する た め 


か ら 20 の いずれ か に 記載 の 調 


に 記載 の 調整 機 棒 (て 3 0 0) 
计时 





0) の トル ク を 受け る 、 


を 











go 
6a 





SRI LAS 2 1 の いずれ か に 











ЕНЕ 
DE 


25 do) BE МАЛЕ (at . 




















ある 品質 係 
NFR Oh LD & 515 МЕ 
前 記 板 に 対し て 発振 する よう に 構成 し た 慣 1 
前 記 板 に 直接 又は 間接 的 に 取り 付け た 弾性 戻り 手段 の 作用 
記 脱 進 機 機構 内 に 含 














ERA {н 
ж 52/7. 


まれ る が ん ぎ 車 セッ ト と 協 働 する よう に 構成 され 


























大 部 分 の 機械 式 時 計 は 、 
器 を 含む て ん ぶ グ ひげ ぜん 








式 




















を 本 明 細 書 で は 共振 器 と 呼 





4 
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Mo 


LAIN 





計時 器 ム ー ブ メ ント は 、 











— Bi 





進 機 と 協 働 する て ん ふ グ ひげ ぜん まい 型 





器 調整 機構 の 分 野 に 関す る 。 


























い は 、 














AD YE mE. 




















持 、 及 び こ れ ら 前 後 運動 の 
その 平衡 点 か らら 本 れる よ 
(Coverbankin 
た が っ て 、 計 時 器 ム ー ブ 
[0006] 

EN に 
































EC TARO 


計数 を 実施 する 。 WER. 
て は な ら ず 、 
) の 際 の ) ムー ブ メ ント の 詰まり を 
ント の 不可 欠 な 構成 


JU 


H 





EDS あっ 


cC 


FHOR 
22505 














間 基 準 を 
な 機能 、 





成す る 。 
即ち 、 




















共振 器 の 前 後 運 き 














58 
ІЗ 











ん まい は 、 











0 CHS. 持ち上がり 
ぶ が 進行 する 角度 で あり 、 
スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 に 
e E 
[0007] 
























































рау 


度 と 


LÉ 





а. ил 





СМА. 














300? 


素 を 





成 





する も の で ある 。 





駆動 手段 及び その よ 
この 駆動 手段 の トル ク を 受け る 。 


うな ムー ブ メ ント 及び 又は その よう な 調整 機構 を 含む 時 計 、 よ り 詳 


Ux ys 
て こんぶ ひげ ぜん まい 
h の № 





回 で な けれ ば な ら ず 、 て ん 人 ぶ が 
(例え ば ど て ピン 越え 
ыж Lcx i2 iti 5g. 


し 








の 振幅 











で 発振 し 、 持 ち 上 が うり 

















gum 


























ЕТЕ К У. 
お いて 、 
傾く 。 


持ち 上 











TARO $5 Y 














が 推 











進 ピ ン と 相互 作用 する 際 














カビ ピン 














DD f 

















KOAL KES 

















レバ ー 脱 進 機 は 、 








度 の 半分 を 超え る と 、 











ЛЕЛ ERE OD AF IT 








度 は 、 


て ん 


リー に 属す 。 








度 は 5 


こ て ん 

















と も 呼ば れる 。 大 部 分 の 正 
SD FÊ RO 














と いう の は 、 


f 
Taian ( 


持ち 上 が り 2】 


上 の 





























この 特性 は 、 


良好 




















な 等 時 性 を 得る た め に 必須 で ある 。 

[0008] 

機械 式 共振 器 は 、 慣 性 要素 、 案 内 部 材 及 び 弾 性 戻り 要素 を 含む 。 ER. TASS. В 
素 を 形成 し 、 ひ げ ぜ ん まい は 、 弾 性 戻り 要素 を 形成 する 。 て ん ぶ は 、 枢 動体 に よっ て 回 
拡 する 状態 で 案内 され 、 枢 動体 は 、 平 滑 な ルビ ビー 支承 体 内 で 回 転 す る 。 関連 する 摩擦 は 、 
F ネ ル デ ダー の 損失 及び 速度 の 乱れ を 生 し させ る 。 こ の 乱れ を な くす こと が 求め られ て いる 
。 更 に 、 こ の 乱れ は 、 重 力 場 で は 時 計 の 向き に 左右 され る 。 損失 は 、 共 振 器 の 品質 係数 Q 
に よっ て 特徴 付け られ る 。 可能 な 最良 の パワ ー・ リ ザー ブ を 得る た め 、 こ の 品質 係数 Q を 
最大 に する こと も 、 一 般 に 求め られ て いる 。 案内 部 材 が 損失 の 本 質 的 な 要因 で ある こと は 
、 明 ら か で ある 。 

[0009] 

枢 動 体 及 び 従 来 の ひげ ぜん まい を 使用 する 代わ り に 、 回 転 携 み 支 基 体 を 使用 する こと は 
、 品 質 計 数 Q を 最大 に する 1 つの 解決 策 で ある 。 可 携 性 条 片 共振 器 は 、 こ れ ら が 良好 に 設 
[され て いる と すれ ば 、 特 に 、 枢 動 摩擦 が な いた め 、 重 力 場 の 軸 き と は 無関係 に 、 有 有望 な 
ВО. BHRBHMeEBT 6. ELC. BAMKKERAT Sc. me Ж О BEC 
































































































































































































































































































































































































































4ІВ ош 














































































































関す る 問題 が 解消 され る 。 

[0010] 

LAL. EDR ROBGÉELRANT-REFAANSTJÉEMRA ES ВАЖИ х 
り も 硬い 。 こ の こと は 、 よ り 高 い 周 波数 、 例 えば 約 20HzZ に お ける 、 よ り 低 ぃ 振幅 、 例 
Add 520° で の 動作 を も た ら す 。 こ の こと は 、 一 見 し て 、 イス ・ レ バー 型 脱 
進 機 に 適合 し な いと 思わ れる 。 

[0011] 

а ЖК. RIRA FBT SHERALDST 2 8) ftixdald. RAPID? か ら 











15° で ある 。 こ の こと は 、 最 小 動 作 振幅 の 2 倍 で な けれ ば な ら な いり い 特 定 の 持ち 上 げ 角 度 
信 を も た ら す 。 

[0012] 

特別 の 注意 が な い 場 合 、 持 ち 上 が り 角 度 が わずか で ある 脱 進 機 は 、 効 率 が 劣り 、 多 大 な 
速度 損失 を 生 し させ る お それ が ある 。 し か し 、 高 周波 数 と 低 振 幅 と を 組み 合わ せる と 、 速 
すぎ る こと が な い 許 容 可 能 な て ん ぶ の 運動 速度 を 可能 に し 、 し た が っ て 、 肝 人 廷 機 の 効率 が 
自動 的 に 劣ら な い 。 
[0013] 
共振 器 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 内 側 へ の 収容 に 適合 する 許容 可能 な 寸法 を 有 さ な けれ ば 
な ら な い 。 現在 まで の と ころ 、 か な り 大 型 の 直 ооз RE 
回 転 擁 み 支承 体 を 作製 する こと は 可能 で は な い 。 この 回 転 擁 み 支承 体 は 、 理 論 的 に は 、 連 
芳 する 携 み 支承 体 を 直列 に 置く こと に よっ て 、 慣 性 要素 が 数 十 度 で 発振 振幅 する こと を g 
能 に する も の で ある 。 し た が っ て 、 多 く と も 1 又は 2 つの 段 の 条 片 を 有する 携 み 支 承 体 を 
更 用 すべ き で あり 、 こ の 携 み 支承 人体 は 、 例 えば 、 十 HE SWATCH GROUP К 
ESEARCH AND DEVELOPMENT Ltd 名 義 の 欧州 特許 第 3035 1 
2 6 号 か ら 公 知 で ある 。 

[0014] 

3e) wx $c. [en EEG ZA AER Я, C AL Оу йв E KML. F5 Lb 
度 の 半分 より も 著しく 大 きい て ん ぶ の 振幅 、 即 ち も 25 より も 大 きい 振幅 を 必要 と する 従 
来 の スイ ス ・ レ バー 肢 進 機 の 使用 は も は や 可能 で は な く な る こと で ある 。 мос, B 
み 支 承 体 を 有する 共振 人 史 を 備え る 調整 器 は 、 共 振付 の 同じ 民 性 要素 と 共に 動作 する よう に 
委 し た 通常 の スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 の 寸法 と は 異な る 寸法 の 、 特別 な 胸 進 機 機構 を 必 
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【先行 技术 文献 】 

【特许 文献 】 

[0015] 

【特许 文献 1 】 欧 州 特许 第 3 035 1 26 号 














【 発 明 の 概要 】 





【 発 明 が 解決 し よう と する 


[0016] 























本 発明 の 全体 的 な 目 


























こと で ある 。 この 
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課題 】 
的 は 、 現 在 の 機械 式 時 計 の パワ ー・ 
目的 を 達成 する た め 、 本 発明 は 、 回 転 失 み 支承 体 を 
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3 する 共振 器 と 、 最 
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定 に 対す る 影響 を 制限 する よう に する 。 

[0017] 

共振 器 及 び 脱 進 機 機構 の 両方 の 寸法 決定 に 関す る 従来 技術 の 教示 の 不在 下 、 分 析 モ デル 
の 計算 及び 一 連 の シミ ュ レ ーション は 、 許 容 可能 な 損失 及び 許容 可能 な 効率 に 適合 する 共 
振 器 及び 脱 進 機 の パラ メー タ を 示し た 。 
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これ ら の 計算 及び シミ ュ レ ーション は 、 慣 性 要素 、 特 に て ん ぶ の 慣性 と 、 ア ンク ル ・ レ 
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これ ら の 損失 は 、 高 い 品 質 計 数 で は 、 相 対 的 に て ん ぶ に 伝達 され る エネ ル 
か な り 重 要 に な る こと が ある 。 
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[0022] 

し た が っ て 、 本 発明 は 、 更 に 、 請 求 項 4 に よれ ば 、 レ バー・ フ ォ ー ク の 寸法 と 、 深 度 及 
び 安 全 距 離 値 と 、 レ バー 及び 尼 性 要素 の 持ち 上 が り 角 度 値 と の 間 に 特 定 の 関係 を 課す よう 
に する も の で あり 、 推 進 ピ ン が 、 持 ち 上 が り 角 度 の 半分 を 通過 する 行程 が 終 了 し た 後 、 適 
切 に フォ ー ク か ら 外 れる こと を 保証 する 。 

[0023] 

本 発明 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント に も 関し 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント は 、 駆 動 手段 及び その よ 
うな 調整 機構 を 備え 、 調 整 機構 の 脱 進 機 機構 は 、 こ の 駆動 手段 の トル ク を 受け る 。 
[0024] 

本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 及び ブ 又 は その よう な 調整 機構 を 含む 時 計 、 よ り 詳 
細 に は 機械 式 時 計 に も 関す る 。 

[0025] 

Ж Жад oo ft oo E GS OUR) RIS. ANDORHFSRLT,. AT Oo SER ai tA a MO lE A 5 
か に な る で あろ う 。 

【 図 面 の 簡単 な 説明 】 

[0026] 

[91] 2 つの グラ フ で あり 、2 つ の グラ フ は 、 同 じ 横 軸 上 に 、 共 振 器 の 慣性 要素 の 慣性 
と レバ ー の 慣性 と の 問 の 比率 を 含み 、 縦 還 は 、 特定 の 例示 的 機構 に 関し 、 一 方 の 、 上 の グ 
ラフ の 正 の 部 分 で は 、 調整 器 の 効率 を % で 示し 、 の グラ フ の 負 の 部 分 で は 、 当たり 
の 秒 の 損失 比 を 示す 。 こ れ ら 上 下 の グ ラフ は 、 品 質 計 数 、 レ バー の 持ち 上 が り 角 度 及 び 動 
作 振 幅 に 関し 特定 値 を 有する 同じ 所 与 の 胸 進 機 形状 に 対し て 描か れ て いる 。 
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P に 対し て 径 方 向 で 測定 する 。 

[0038] 

特進 ピン 6 の 有用 な 幅 L1 は 、 図 6 か ら わ か る よう に 、 レ バー・ フ ォ ー ク 8 の 幅 L よ り 
も わずか に 小さ く 、 よ り 詳 細 に は 、 し の 98% 未 満 で ある か 又は 98% に 等 し い 。 推進 ビ 
ン 6 は 、 有 有利 に は 、 推 進 ビ ピン 6 の 有用 な 幅 の 表面 上 ] の 背後 が 先 細 に な っ て お り 、 ビ ン は 
、 特 に 、 図 面 で 示唆 され る 三 断面 の 柱 形 状 又 は 同様 の 形状 を 有する 。 

[0039] 

し た が っ て 、 設 計 に より 、 本 発明 は 、 か な り 著 し く 特 徴 的 で ある 推進 ピン プ フ ォ ー ク の 
新た な レイ アウ ト を 規定 する も の で あり 、 フ ォ ー ク の 角 は 、 か な り 離 れ て お り 、 ピ ビン は 、 
通常 の 持ち 上 が り 角 度 が 50" で ある 公知 の 種類 の スイ ス ・ レ バー 機構 の も の より も 広い 
[0040] 

し た が っ て 、 レ バー・ フ ォ ー ク を 通常 の 割合 と 比 乾 し て 実質 的 に 拡大 する こと に より 、 
持ち 上 が りり 角度 が 非常 に し わずか で ある 、 例 えば 約 10"” の スイ ス ・ レ バー 脱 進 機 を 設計 す 
る こと も コ 可能 で ある 。 

[0041] 

より 詳細 に は 、 レ バー7 は 、 単 層 シ リコ ン で あり 、 板 1 に 対し て 枢 動 する 金属 心 還 上 に 
上 直 か れる 。 

[0042] 

より 詳細 に は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 は 、 シ リコ ン が ん ぎ 車 で ある 。 

[0043] 

より 詳細 に は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 は 、 穴 の あい た が ん ぎ 車 で あり 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 の 
枢 動 軸 DE に 対す る 慣性 を 最小 に する 。 

[0044] 

より 詳細 に は 、 レ バー7 は 、 穴 が あい て お り 、 和 第 2 の 軸 DS に 対す る 慣性 [| を 最小 に 
す る 。 

[0045] 

好 € し く は 、 レ バー7 は 、 第 2 の 軸 DS に 対し て 対称 ECU. В EFE BOR . HOW 
る 不 平衡 及 ひび 不要 な トル ク を 回 避 する よう に する 。 

[0046] 

НУ. БЕ к VO Em 働 する よう に 構成 し た 2 つの 角 81 及 び 82、 が ん ぎ 車 セッ ト 
4 の 歯 と 協 働 す る よう に 構成 し た つめ 72 及び 73、 並 CAR = SOR UD DK 
7 0 を 示し 、 角 状 要 ж 80R 0 DH ЖЖЖ 7000 DE # Е. ж + AH À Е D Ж 
と で ある 
[0047] 

より 詳細 に は 、 慣 性 要 = 2 の 最大 寸法 は 、 板 1 の 最大 寸法 の 半 分 を 超 える 。 

【0048】 

より 詳細 に は 、 主 軸 DP、 第 2 の 軸 DS、 及 び が ん ぎ 車 セッ ト 4 の 枢 動 軸 は 、 頂 点 が 第 
2 の 軸 DS 上 に ある 直 を 中 心 に 置か れる よう に 構成 する 。 

[0049] 

Kk ORM. HA x Ж Ж id. 20 OTH 性 条 DZS a. JR ERA 51. + HI 
ZE 定 す る 仮 À 枢 動 部 に お いて 、 主 軸 DP に 直 ж する 平面 上 に 突 E する 状態 で 交 差 し 、: 
D の 平行 な 、 異 な る 段 に 位置 す る 、 よ り 更 に 詳細 に は 、 主 軸 DP に 直 恋する 平面 上 に 突出 
9$ $2727 ФЕ MAA 54. 59. 5 か ら 69. 5 DM に 含ま れる 角度 を 間 に 形成 し 
а ы атыз 75963514. 75%OR c EL ERS Ki 
1007. = 図 的 な = = 3 する よう に し 、 こ の 意 図 釣 な 等 時 性 誤 Æ d. ЛЕЩ 
20 0M ARE 515 28 た аз こ 対 する 加 X OÙ 元 で ある 。 

[0050] 

LENOT ER 器 は 、 脱 進 機 が 生 し る 損 Ж FE 償 する 非 等 時 1 線 を 有する 。 こ の こ 
と は 、 分 離 共 振 器 が 、 レ バー 脱 進 機 が 生 し AR = OM Ж OW л で あぁ る 等 時 性 誤差 を 伴 




















設計 され る こと を 意味 する 。 
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1 2 を 含み 、 好 まし く は 、 少 な く と も 2 つの その よう な 緩衝 停止 部 1 1 、 
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追加 され る 。 

[0055] 

弹性 感染 条 片 9 ХІ [e X DT Ada. ЕСО D P y Sg 9 $75 
向 で 共振 器 1 0 0 全体 の 変位 を 可能 に する 。 こ の デバ イス の 目的 は 、 方 向 DP へ の 横 方 向 
の 衝撃 の 際 、 条 片 5 の 破断 を 回 属す る こと で ある 。 

[0056] 

0114, ЖЕМТІК ОРІ. REFE ES f € oo EIC ITMOADCBHERS 
2 が 進行 する の を 制限 する も の で あぁ ある が 、 和 重力 の 影響 下 、 慣 性 要素 が 停止 部 に 接触 し な い 
よう な 十分 な 距離 で 置か れる 。 例え ば 、 突 綴 21 又 は 22 は 、 穴 21 1 及び 面 212 を 含 
み 、 穴 21 1 及び 面 2 1 2 は それ ぞ れ 、 衝 停止 構成 に お いて 、 停 止 部 2 1 又は 2 2 上 で 
トラ ニオ ン 1 2 1 及び 相補 形 表 面 1 22 と 協 働 する こと が で きる 。 

[0057] 

KORACI. ВЕРЕН, RARUD FE <A OEE JAY 20 #56. 
[0058] 

k 0 #19 &, ECON. ARAKS, JEMRERD. Rit k ORM 4, — À 
組立 体 50 と 一 体 で ある 。 

[0059] 

より 詳細 に は 、 レ バー7Z は 、 支 承 表 面 を 含み 、 支 承 表 面 は 、 が ん ぎ 車 セッ ト 4 に 含ま れ 
る 歯 と 当 接 し た 状態 で 協 働 し 、 レ バー7 の 角度 行程 を 制限 する よう に 構成 する 。 こ れ ら の 
支承 表面 は 、 中 実 ど て で ピン が 制限 する よう に 、 レ バー の 角度 行程 を 制限 する 。 レ バー7 8 
の 角度 行程 は 、 ど て ピン 7 0 0 に よっ て 徒 来 の 様式 で 制限 する こと も で きる 。 
[0060] 











ОЕ, Е5ХЖЖЗЫЗЫ. ЕМО 0 OHRELNTS $8 0X 2 & HIE 9 5 
た め 、 酸 化 シ リコ ン か ら 作 製 する 。 
[0061] 
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本 発明 は 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 500 に も 関し 、 計 時 器 ム ー ブ メ ント 500 は 、 駆 動 ョ 
段 400 及 びそ の よう な 調整 機構 30 0 を 備え 、 調 整 機構 30 0 の 脱 進 機 機構 2 0 0 は 、 
この 駆動 手段 400 の トル ク を 受け る 。 
[0062] 
図 1 2 か ら 図 1 4 の グラ フ は 、 シ ミュ レー ショ ヨン か ら の 一 連 の 結果 を 示し 、Q==20 0 
OTD. I —26550m е. mm で あぁ あり 、 周 波数 は 20H > で あり 、 が ん E E e 
ト は 20 の 歯 を 有 し 、 よ り 詳 細 に は 、 レ バ —of$ 5 上 が OB Ea 314% で あぁ あり 、 共 振 器 
の 持ち 上 が OB BP 410° で ある 。 
[0063] 
本 発明 は 、 そ の よう な ムー ブ メ ント 500 及 び ノ X は その よう な 調整 機構 300 を 含む 
寺 計 1 0 00、 よ り 詳 細 に は 機械 À 時 計 に も 関す る 。 
[0064] 
ғ Я する と 、 本 発明 は 、 現 在 の 機械 & 時 計 の パ ワー・ UV ー ブ 及 び 精 度 を 向上 させ 
と #0) BE に する 。 所 5 の ムー ブ メ ント の サ イズ に 対し 、 時 計 の 自律 性 を 4 倍 に し 、 時 計 の 
























































НЫЛ &24 に する こと が TE る 。 こ の こと は 、 本 発明 が ムー ブ メ ント の 性 能 に 8 Ж OF 
得 を も た ら す こと を 意 味 する 。 
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(54) 【 発 明 の 名 称 】 同一 平面 に お いで 振動 する よう に 配置 され た 2 つの バラ ンス を 含む セタ イム ビ ピース 用 の 共振 器 


【 要 約 】 

【 解 決 手段 】 タイ ム ピ ー ス 用 の 共振 器 が 、 共 振 器 を タイ 
ム ピ ー ス に 取り 付け られ る よう に する こと を 意図 し た 支 
持 構造 体 (2 、4 ) と 、 同一 平面 に お いて 振動 する よう 
配置 され た 第 1 及び 第 2 の バラ ンス (6, 8) と 、 第 1 
の バラ ンス (6) を 支持 構造 体 に 接続 する よう に 配置 さ 
れ た 少な く と も ] つの 第 1 の 弾性 要素 と 、 第 2 の バラ ン 
А (8) を 支持 構造 体 に 接続 する よう に 配置 され た 少な 
く と も 1 つの 第 2 の 痢 性 要素 と を 含み 、 弾 性 要素 の 構成 
は 、2 つ の バラ ンス に 対し て 2 つの 平行 な 幾何 学 的 ビ ボ 
ッ ト 軸 (X. X???) を 定め 、 弾 性 要素 は 、 バ ラン 
の 各々 を 不動 作 位置 に 生け て 角度 を つけ て 戻す よう に 配 
直さ われ た 洛 性 手段 を 形成 する 。 НН. 81 及び 第 2 
の バラ ンス (6. 8) を 結合 する よう に 配置 され た スト 
ラッ プ (116. 118) を さら に 含み 、 該 スト ラッ プ 
は 、 第 1 及び 第 2 の バラ ンス に 結合 され る 。 ス トラ ッ プ 
を それ ぞ わ 第 1 及び 第 2 の バラ ンス に 接合 する 点 は 、 バ 

ンス の 振動 の 平面 と 平行 な 同一 平面 内 に 配置 され る 。 
バラ ンス が 不動 作 位置 に ある と 、 接 合点 は 、2 つの 幾何 
学 的 ピボット 軸 (X. Х' ') の 間 の 中 間 に 配 置 され 
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ば ね バラ ンス の 振動 の 振幅 は 、 相 当 な も の で ある 。: 
垂 電 に 近い か に よっ て 、 
バラ ンス の スピ ンド ル が 
F ネ ル デ ダー の ご く < く 一 部 を 散逸 させ る 。 
ンス の 品質 係数 を 低下 させ て いる こと が 理解 され る で あろ う 。 








XO 
化す る 。 








ね バラ 








寺 計 が 水平 に 近 
CDR 
が か か り 、 摩 擦 に よっ て バラ ンス の 7 コ 
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3 す る バ 軸受 を 提供 する の に 大 き な 有 
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こと が 提案 され て 
うに する こと を 意 
ыс 





の 影響 は 、 未 だ 克服 され て いな いこ と も 





進 を 有 遂げ て きた 。 
で ある 。 
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5 載 し て いる 。 
E め る よう 選択 され る 。 さ 
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К Жу Кж 
回 転 力 を 及ぼ す よ う 

















トリ リッツ プ 











UL. 39 2 & dg oJ BM 
行 技術 文献 で 提案 され た 


аж 
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5 する 2 つの 弾 
ЕХ Kh Uy FORK 
ら に 、 
に より 、 共 振 器 が 振 3 
каис BJF 
解决 策 

















これ は 、 主 ば ね の 巻き の 程度 
まで の 間 で 変 
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же Жоу кеше 
振 器 を タイ ム ビ ー ス に 取り 付け ら 
態 の バラ ンス と 、 最 後に 
生 ス トリ ッ プ と を 含 
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し か し な が ら 、 














る о 
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ЕК Ry Кава ах ODT. ЕЖ ОЗ 
上 記 の 記述 か ら 理 解 さ れる で あろ う 。 
糸数 より 1] 0O 倍 高い 品質 係数 を 有する 。 


























2 っ の 共振 器 の 弾性 ス 

















上 述 の 共振 器 に は 、 一 定 の 不利 な 
、 バ ラン ス の 振動 の 振幅 は 、 通 常 2 0° 
動 量 と 、 他 方 で は バラ ンス の 幾何 学 的 ビ ボ ッ ト 軸 と の 間 の 共 
響 は 、 回 転 に よっ て 単純 に 相殺 する こと が で き な い 。 
生 ビ ボ ッ ト を 有する バラ ンス は 、 ば ね バラ ンス より も 衝撃 に 敏感 で ある と いう リス ク が あ 
これ ら 2 つ の 問題 を 解決 する た め 、 特 許 文献 2 は 、 そ れ ぞ れ が g 携 
る 2 つの 共振 器 を 結合 し 、 音 久 の 形態 を 4 
НФ, 


この 条件 下 で は 、 


E 成 する こと を 提案 
トリ ッ プ を 一 端 で 





因 の 一 つ を 克 
特許 文献 1 に よれ 


Е JR 























し て いる 。 








雲 に より 提供 され る 。 各 スト 
接続 され る 。 
ー ス に 強 還 に 取り 付け られ た ぶ 
て いる こと が 理解 され る で あ 
ト 軸 は 、 タ イム ピー ス の フレ 
引 定 され た 位置 を それ ぞ れ 占有 月 
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リッ プ の 各 対 の 他 端 
5 行 技術 文献 に よれ 
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ある 。 事実 、 特 許 文 献 1 に よれ ば 
一 方 で バラ ンス の 角 運 
在線 性 が 不足 する 可能 司 
上 述 し た も の の よう な 可 擁 








は 、 従 来 通り 2 つの バラ ンス の うち 1 > 
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最適 化 さ れ た 減 摩 特 
品質 係数 に 対す 
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ざさ 、 提 案 さ れ た 発 
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も 有利 で ある 。 
の プロ ング が 同上 回 
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る 2 つの バラ ンス の 振 加 
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る こと で ある 。 CDR 





る よう に 、 記 載 さ れる 発振 XX の 形態 で ある 。 
連 す る 利点 は 、 品質 係数 を 有する 幾 つか の 明確 な } 
ヒー ド の う 2 つの 最も 基本 < fd 
途 に 関 RIFE- R (Š 
寺 に 衝撃 に 対す る 感度 が 低い と い 
「 称 的 振動 モ 
的 に 減衰 され る こと が 重 
+ ICOM e NI A 素 を 
>. RF Eー ド の 1 




















シス テム の 6 Юж» ЕЕ, 











又 0) FE ft 











こ お い て 、 反 対称 








Мж S EE X 5 OE 
を 第 2 の バラ ンス に 伝 















































達する よう に し な が ら 、 























ヒー ド を 4 
ESO | 
この 要素 の 振 3 











TENKE) 
EF 成す る た め に は 、 
の バラ ンス が 受け た 励 振 パリ 
助 を 大 幅 に 減衰 さ 1 
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ある 。 上 記 の 記述 に 氏 み る と 、 接 続 要素 の 懸 較 の 十分 な 調整 に は 、 高 度 な 器用 さ が 求 め ら 
れる と いう 懸念 が あり 得る 。 

【 先 行 技術 文献 】 

【特许 文献 】 

[0008] 

【特许 文献 1 】 又 上 又 国 特许 7 0 9 291 A2 号 明細 書 
【 特 許 文献 2】 欧州 特許 3 035 127 ALS AMS 
【 発 明 の 概要 】 

【 発 明 が 解決 し よう と する 課題 】 

[0009] 

本 発明 の 1 つっ の 目的 は 、 高 い 品 質 係数 を 有 し 、2 つ っ つの 機械 的 に 結合 され た バラ ンス を 含 
み 、 バ ラン ス 間 の 結合 に より 反対 称 的 共振 モー ド を 生成 する よう に 設計 され た 共振 器 を 提 
供する こと で あぁ ある 。 発明 は 、 添 付 の 請求 項 1 に お いて 請求 され る よう な 共振 器 を 提供 # 
る こと に より 、 こ の 目的 を 達成 する 。 

【 課 題 を 解決 する た め の 手 段 】 

[0010] 

本 特許 出願 に お いて 、「 支 持 構造 体 ] と いう 表現 は 、 必 ず し も 単 一 の 支持 部 品 を 指す も 
の で は な い 。 も s 明 に よれ ば 、 支 持 構造 体 は 、 例 えば 、 支 持 要素 の 1 つが 第 1 の バ 
ラン ス を 取り 付け る 彼 割 を 果たし 、 他 方 の 支持 3 素 は 第 2 の バラ ンス を 取り 付け る 役割 を 
果たす 、2 つ の 別個 の 支持 要素 を 含む こと が で きる 。 

本 発明 の 他 の 特徴 及び 利点 は 、 単 に 限定 され な い 例 と し て 、 激 付図 面 を 参照 し て 与え ら 





れる 以下 の 説明 を 読 
【 図 面 の 簡単 な 説明 】 
011] 























面 図 で ある 。 
【 図 2A】 図 
に 接続 する 弾性 スト リ 
【 図 2B】 図 
King SBME RLU 
































ッ プ の 対 


ッ プ の 対 














【 図 3】 本 発明 の 第 2 の 具体 的 

















施 


























【 図 4 】 本 発明 の 第 2 の 具体 的 


a 
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【 発 明 を 実施 する た め 
[001 2] 























X lix. AROS 


102148) 











EMT’. 本 発明 に よれ ば 、 
上 に これ を 取り 付け られ る よう 
、 支持 構造 体 は 、 
振 器 は 、 図 示さ れる 倒 
で ある 。 全体 が 6 及び 
ス が 不動 作 位置 に ある 
の 2 つの バー2、4 は 
、 各 バラ ンス は 、 該 バラ ン 
リム は 、 ラン ス の 周囲 
同一 の 寸法 を 有 し て 、 
[0013] 
本 発明 に よれ ば 、 
体 的 に は 、 図 示さ れる 実施 
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ラン ス は 、 


図 示 
SA 
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トド さ れる 共振 人 器 は 、 


) こ と に より 明らか に な る で あろ う 。 


] 】 本 発明 の 第 | の 内 体 的 実施 形態 に よる 、 タ イム ピース 用 の 共振 器 を 上 か ら 見 た 


| に 示す 第 1 の 実施 形態 の 第 2 の 変形 に よる 、 
を 詳細 に 示す 上 か ら 見 た 部 分 
1 に 示す 第 1 の 実施 形態 の 第 3 の 変形 に よる 、 バ ラン ス の 1 つ を 支持 構造 体 
を 詳細 に 示す 上 か ら 見 た 部 分 
態 に よる 、 タ イム ピー 


ҚЫП к er イム ビー 
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バラ ンス の 1] つ を 支持 構造 体 
22995. 





(422 % る 
0 共振 器 0 斜视 











X CT & & 
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NEREDA 18 
































の 共振 器 を 上 か ら 見 た 

















る こと を 意 
それ ぞ れ 2 及び 4 で 参照 され る 2 つの バー 
が 大 き な 中 央 ノッ 3 


それ ぞ れ 


に より 大 きい 慎 
] に 沿っ て 延び る 。 


HS A TA FF 











計 の フレ ー ム (図示 せ ず ) 

















図 し た 支持 構造 





休 を 含む 。 こ の 例 に お いて 
こよ り 形 成 さ れる 。 ま た 、 
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これ ら を 容易 に 同 周 





RR TC ik 


8 で 参照 され る 2 つの バラ ンス を 含む 。 
2 つの ノッ チ の 開 ロ 
、 そ れ ぞ れ が ノッ チ の 1 つの 内 側 に 配 直 され る こと も 分 か る 。 ま た 
性 を 与 える よう に 設け られ た リム 1 0 も 含む 


部 は 互い に 向き 合 


第 1 及び 第 2 の バラ ンス は 、 


チ を 有する 概ね 椿 円 の 
図示 され る よう に 、 バ ラン 
また 、 支 持 構造 体 





BE 
fs 




















Do 





Ti 








同一 の 質量 及び 








動 さ せら れる こと が 好ま し い 。 














数 の 弾性 





態 に お いて 、 各 バラ ンス 6 、 


素 に より 支持 














構造 体 に 接続 され る 。 よ り 只 
8 は 、 弾 性 スト リッ プ の 対 (= 











れ ぞ れ 、12a、12b 及 び 14a、14b で 参照 され る ) に より 2 つの バー2、4 の う 
ちの 1 つ に 接続 され る 。 図示 され る よう に 、 各 スト リッ プ の 端 部 の 一 方 は 、 ノ ッ チ の 府 部 
で バラ ンス に 取り 付け られ る 一 方 、 他 方 の 端 部 は 、 弾 性 スト リッ プ の 各 対 が 、 了 取り付け ら 
れる バラ ンス の ノッ チ の 内 側 に 人 配置 され る よう に 、 同 一 の ノッ チ 内 に 配置 され た バー に 隔 
定 し て 取り 付け られ る 。 ま た 、 同 し 対 の 2 つの 弾性 スト リッ プ は 互い に 交差 し て 、 ノ ッ チ 
の 内 側 の バラ ンス の 平面 内 に 延び る X 字 を 形成 する こと が 分 か る 。 当 業 者 で あれ ば 、 上 記 
の 説明 に より 、 バ ベラ ンス の うち の 1 つ を 支持 構造 体 に 溢 続 する スト リッ プ の 対 の 構成 は 、 
この バラ ンス に 対し て 幾何 学 的 弾性 ビ ボ ッ ト 軸 XX C. XC を 定め る こと が 分 か る 。 HH 
学 的 ビ ボ ッ ト 軸 は 、 バ ラン ス の 平面 に 対し て 直角 で あり 、 か つぶ の 2 つの スト リッ プ の 交 
点 を 通る 。 こ の 交点 は 、 バ ラン ス の 運動 中 、 極 わずか に 動く 。 以下 で より 明確 に な る 理 































































































































































































































































































に より 、 弾 性 スト リッ プ に より 形成 され る XX は 、 幾 何 学 的 ピボット 軸 と バラ ンス の 平面 と 
の 交点 が 質量 均衡 の 中 心 と 一 致す る よう に 、 ノ ッ チ 内 に 配置 され る こと が 好ま し い 。 
[0014] 

図 1 は 、2 つ の 端 部 の 中 間 に 接 合点 を 月 する ※X を 形成 する 2 つの 弾性 スト リッ プ 12 a 
、12b 又 は 14a、14b も 示す 。 シ ミュ レー ショ ン で は 、 実 際 に 、X 字 形状 の 構造 体 








の 2 っ の スト リッ プ が 中 間 で 交差 する 構成 が 、 幾 何 学 的 ピボット 軸 の 周り で 摩擦 の な い 
転 (intrinsic rotation) を 得る こと を 可能 に する こと が 示さ れる 。 
さら に 、 こ の タイ プ の XX 字形 状 の 可 擁 性 ピボット は 、 バ ラン ス と その 均衡 位置 と の 間 の 6 
度 の サイ ズ に 比例 する 戻り 回 転 力 を 、 他 方 に お ける よう に 一 方 向 に 生成 させ る 有利 な 特徴 
を 有する 。 ま た 、 上 で 使用 され る 「 自 転 ]」 と いう 表現 は 、 ピ ボッ ト 軸 の 変位 を 最小 に する 
回 転 を 示す こと に も 留意 され た い 。 
(00151 

本 説明 の 残り に お いて 、 ス トリ ッ プ の 
対応 し 、 ス トリ ッ プ の 厚 さ は 、 そ の 長 さ 
る と 仮定 する 。 ス トリ ッ プ の 厚 さ は 、 バ 
































































































































さ は 、 バ ラン ス の 平面 に 対し て 直角 の 延長 部 
直角 の バラ ンス の 平面 に お ける 延長 部 に 対応 
ンス の 平面 に お いて 十分 な 可 携 性 を 有する 弾 ・ 
スト リッ プ を 提供 する よう に 低減 され る こと が 好ま し い 。 ス トリ ッ プ の 高き さき は 、 ス トリ 
プ に 十分 な 剛性 を 与え て 、 同 面 に お いて バラ ンス の 振動 を 閉 し 込め る よう 
決定 され る 。 ス トリ ッ プ の 2 つの 対 は 、 同 一 材料 か ら 生 成 さ れる こと が 好ま し い 。 さら 
図示 され る よう に 、2 つ の 父 字形 状 の 可 擁 性 ピボット は 、 第 1 及び 第 2 の バラ ンス が 
質量 及び 同じ 慣性 モー メン ト を 有する と き に 同じ 基本 共振 周 淡 数 を 有する よう に 、 取 
寸法 を 有する こと が 好ま し い 。 
[0016] 
2АЖХОБ2ВЕ. Х>у/АОЭБФОІэЭтФЖАЯНОХЕНОХНМЕЯЦСН 9 5 
弾性 スト リッ プ の 対 の 第 2 及び 第 3 の 構成 の 変形 を 示す 部 分 拡大 図 で ある 。 図 1 、 図 2A 
及び 図 2B を 比較 する こと に より 、 特 に 、 こ れ ら の 図 は 、 バ ー4、4'、 又 は 4 05 
る 
9 
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2 
と 
ちの 1 つか ら 生 し る 2 つの 弾性 スト リッ プ 間 に 形成 され る 角度 の 値 が 異な る こと が 分 か 
図 ] に お いて 、 こ の 角度 は 、 実 質 的 に 90' に 等 し く 、 図 2A に お いて は 、 実 質 的 に 
お 
の 



























































0 を 下回り 、 図 2B に 
























































































































































S い て は 、90′ を 上 回 る 。 ス トリ ッ プ が 交差 する 角度 は 、 バ 
ンス の 平面 の 外側 の 特定 の 振動 モー ド の 励 振 性 に 影響 を 及ぼ す 。 本 発明 の 共振 器 の 大 部 分 
の 時 計 学 的 用 途 に 対し て 、 こ れ ら の 高い モー ド は 望ま し く な ぃ い 。 実際 に は 、 弾 性 スト リッ 
プ 間 の 角度 は 、 バ ラン ス の 形状 及び 異な る 平面 に お ける 所 望 の 剛性 に 従っ て 選択 され る 。 
[0017] 























EBC thif. HRB. SlIBROS2QORFYZCRYU8SEMFSTZEDCKMEXR 
れ た トラ ッ プ を 構成 する 可 携 性 スト リッ プ 1 6 も 含む 。 可 携 人 性 スト リッ プ は 、 第 1 及び 
$2 дрон пекло 
Е 551 06 a 及び 16b は 、 同 一 平面 に お いて 、2 つ の バラ ンス の 振動 の 平面 に 平行 
こ 配 置 さ れ 、 か つ 図 の 中 心 点 (O0 と し て 参照 され る ) ЕХ ХХ С. さらに 
1 を 参 照 する と 、2 つ の 接合 点 16a 及 び 16b の 間 で 、 ス トリ ッ プ 16 の 形状 は 、 中 
心 点 O の 周り で 中 心 対 称 で ある こと を 理解 する こと が 可能 で ある 。 し か し 、 こ の 特徴 は 、 
バラ ンス 6 、8 が 不動 作 位 置 に ある と き に の み ぁみ 存 在 す る こと を 理解 され た い 。 図 に お いて 
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ВЕСЕ, WHPHOl. 2ZoONDVRZOBMOSHR Жу hao p fF IC BC EA 
れる 。 

[0018] 

NIE. PHO, RUDBKEAKUYTILOBZDONDFTYA6O. 8% 69616 
4a、16b を 通る 直線 d も 示す 。 例示 され た 実施 形態 に お いて 、 直 線 d は 、 第 1 及び 第 2 
の 幾何 学 的 ピボット 軸 を 含む 平面 に 対し て 、 少 な く と も 3 OO? 、 又 は さら に は 少な く と も 
45° の 角度 ec を 形成 する 。 

[0019] 

本 発明 に よれ ば 、 第 1 及び 第 2 の バラ ンス は 、 同 一 の 基本 共振 周波 数 を 有する 。 トラ 
ッ プ 1 6 の 存在 に より 、 バ ベラ ンス の うち の 1 つが 均衡 位置 か ら 離 れる よう に 動く と 、 そ れ 
と 共に スト ラッ プ を 引き 、 他 方 の バラ ンス は 、 そ の 動き に 追従 させ られ 、 従 っ て 、 其 衡 位 
置か ら 離 れる よう に 他 の 方 向 に 動か され る 。 特に 図 1 を 参照 する と 、 第 1 の バラ ンス 6 が 
寺 計 回 り に ピボット 回 転 す る と き 、 トラ ッ プ 1 6 に 牽引 力 を 及ぼ すこ と が 理解 され る で 
あろ う 。 トラ ッ プ の 慣性 は 、 バ ラン ス の 慣性 に 対し て 非常 に 低い の で 、 トラ ッ プ が 受 
ナ る 張力 は 、 接 合点 16D に お いて 第 2 の バラ ンス 8 に 影響 を 及ぼ す 。 従っ て 、 第 2 の バ 
ンス は 、 反 時 計 回 り の ビ ボ ッ ト 回 転 を 生 し させ る 傾向 の ある 回 転 力 を 受け る 。 こ の よう 
こ 不 動作 位置 か ら 離 れる よう に 動く こと に より 、2 つ の バラ ンス は 、 こ れ ら を 支持 構造 体 
(バー2 及 び 4 ) に 接続 する X ヨ 性 スト リッ プ 12a、12b、14a、14b の 
変形 を 生 し させ る 。 2 対 の 弾性 スト リッ プ の 変形 は 、 第 1 及び 第 2 の バラ ンス に それ ぞ れ 
作用 する 2 つの 戻り 回 転 力 を 発生 させ る 。 上記 の 記述 に より 、 ス トラ ッ プ 1 6 の 存在 は 、 
2 つの バラ ンス の 振動 の 同期 を 生 し させ る こと が 理解 で きる 。 ま た 、 共 振 周 波数 に お ける 
2 つっ の 粘 合 され た バラ ンス の 振動 は 、 上 述 し た も の に よる 反対 称 モ ー ド に お いて 振動 が 発 
生 す る 場合 は 、 非 同期 で あり 、 単 純 同期 で は な いと 言わ れる こと に 留意 され た い 。 
[0020] 
ОМА, AROS 20 R AE SE TE RE IC 5 8 9 4 AE AMOR s 28 0 SL E 
応 で ある 。 図 か ら 分 か る よう に 、 図 3 及び 図 4 に 示さ れる 共振 器 は 、 図 1 の 共振 器 に 非常 
こ 似 て いる 。 し か し 、 本 例 の 目的 で ある 本 発明 の 第 2 の 具 体 的 実施 形態 に よれ ば 、 共 振 器 
さ は 、 剛 性 結合 要素 120 に より 中 間 で 互い に 取り 付け られ た 1 対 の スト ラッ プ 1 16、1 
Sat. Ab ек CL, Го оо 
も 取り 付け られ る 。 図 す 3 に お いて 、 第 1 の バラ ンス 6 と 結合 要素 120 と の 問 に 廷 び る ス 
トラ ッ プ 1 1 6 の 半分 は 、 参 照 記 号 116 で 示さ れ 、 結 合 要 素 と 第 2 の バラ ンス 8 と の 
問 に 延び る ストラップ 1 1 6 の 他方 の 半分 は 、 参照 記号 1 16 で 示さ れる 、。 同様 に 、 
第 1 の バラ ンス と 給 合 要素 と の 問 に 配置 され た た ストラップ] 18 の 半分 は 、 参 照 記 号 1 1 
8 で 示さ れ 、 他 方 の 半分 は 参照 記号 1 1 8 で 示さ れる 。 

[0021] 

特に 図 3 に お いて 、 図 示さ れる よう に 、 バ ラン ス が 不動 作 位置 に ある と き 、 ト 7: 
1 16、1 18 は 、 一 方 で は 第 1 及び 第 2 の 幾何 学 的 ピボット 軸 X ”、X を 含む 平面 
に 対し て 対称 で あり 、 他 方 で は 2 つの 幾何 学 的 ピボット 軸 か ら 等 距離 に ある 平行 な 中 
面 に 対し て 対称 で ある (バラ ンス の 平面 に お ける 中 間 平 面 の 経路 は 、 図 3 に お いて 参照 
号 m で 示さ れる 松 線 で 図示 する ) 。 

[0022] 

13 RADARS SEL. ARI 116, 1180 HR. FEL TZ OOM 
部 万 第 1 DAFYyZ6 信 取消 付 叶 驻 机 大 第 1 оу вх БОЈУ. 2 әтә сФ2 0 
RFOZBSCHYNHSNLFTZOTEHT Костас 
PTE, ER. 2э>0@5] д NUY т. ЕбБЕЗІ20ен Cant Emanz 
こと も 分 か る 。 оф х КЈУ 7. 中間 で 結合 要素 に 接続 され 、 図 示さ れ た 構成 
に お いて 、 第 1 の 可 携 性 スト リッ プ の 2 つの 半分 は 、 そ れ ぞ れ ス トラ ッ プ 1 1 6 の 半分 1 
1 6 及び スト ラッ プ 1 18 の 半分 118 を 構成 する こと が 理解 され る で あろ う 。 同様 
に 、 第 2 の 可 携 性 スト リッ プ の 2 っ つの 半分 は 、 そ れ ぞ れ われ ス トラ ッ プ 1 1 6 の 他方 の 半分 1 
16 及び スト ラッ プ 1 18 の 他方 の 半分 1 18 ' を 構成 する 。 
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[0023] 














図示 され る 実 
ッ プ の 中 央 部 分 と 第 2 の 可 携 性 スト リッ 
REA AE by Dd Be 
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. E $8 28 D [x X FF d Ê 
別 の 利点 
) に お いて 直線 
道 に お いて 反 
ける た め に 活 
[0024] 
D] 3 及び 図 
こ 配 直さ れる 。 
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する こと が で きる 。 


4 に 示さ れる 例 に お いて 、 
に お いて 、 


例え ば 、 
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ド 発 明 に よる 共振 器 は 、 
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に より 得る こと も で きる 。 

[0026] 

当 業 者 で あれ ば 、 添 付 の 特許 請求 の 範囲 に より 定め られ る 本 発明 の 範囲 か ら 逸 脱 す る こ 
と な く 、 本 明細 書 に 記載 され る 実施 形態 に 対し て 様々 な 修正 及び グ 又 は 改良 を 行い 得る こ 
と も 理解 する で あろ う 。 上 只 体 的 に は : 

ー バ ラン ス 6、8 は 、 柄 円 形状 以外 に 細長 い 形 状 を 有する こと が で き 、 円 形 、 正 方 形 、 蝶 
の 羽 形 、 又 は 他 の 形状 を 有する こと も で きる 。 し か し 、 細 長い 形状 は 、 ス トラ ッ プ 16、 
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Область техники, к которой относится изобретение 

Объектом данного изобретения является упругий регулятор для часового механизма, 
в частности устройство для упругого регулирования во время вращения, позволяющее 
элементу часового механизма совершать поворот относительно оси вращения. 

Уровень техники 

В часовых механизмах имеется несколько компонентов, которые совершают поворот 
относительно оси вращения, такие как паллеты или балансные колеса спускового 
механизма. Некоторые из таких поворотных элементов соединены с пружиной, наряду 
с другими осциллирующими элементами, такими как баланс спускового механизма. В 
механических часах желательно иметь мощный механизм с целью повышения запаса 
мощности. Потеря энергии из-за трения в опорах поворотных элементов является одной 
из главных причин потерь энергии. Качество деталей также является важным фактором 
для механических часов. 

С целью уменьшения вышеуказанных потерь был предложен упругий регулятор во 
время вращения, совершающий колебательные движения относительно опорного 
штифта без опор, раскрываемый в документе ЕР 2273323. Данный упругий регулятор 
содержит кремниевые компоненты, врезанные в кремниевую подложку для создания 
монолитной структуры, включающей в себя раму, упругие пластинки и центральный 
элемент крепления. Для получения достаточно прочной рамы и достаточной большой 
амплитуды поворота с целью выполнения колебательных движений, определенное 
количество таких монолитных структур устанавливаются одна на другую. Одним из 
недостатков такой конструкции являются высокие производственные затраты при 
изготовлении объемных монолитных элементов. Кроме того, упругие пластинки, 
расположенные в радиальном направлении, являются тонкими и не обладают 
оптимальной формой для выполнения требуемой функции, т.е. высокой гибкостью в 
плоскости, перпендикулярной оси вращения, и более высокой жесткостью в направлении 
по оси вращения. Фактически, поскольку пластинки вытравливаются в кремниевой 
подложке в направлении, перпендикулярном поверхности подложки, точно 
контролировать толщину пластинки затруднительно, что отрицательно влияет на 
характеристики и, в частности, на точно заданные характеристики по гибкости, 
жесткости и упругости. 

Раскрытие изобретения 

Одна из задач настоящего изобретения заключается в создании устройства для 
упругого регулирования во время вращения, являющегося компактным, недорогим в 
производстве и обладающего хорошими рабочими характеристиками. 

Наличие устройства для упругого регулирования в часовом механизме, 
обеспечивающего большой угол поворота, является выгодным с точки зрения 
осуществления определенных функций. 

Предлагаемый в настоящей заявке способ изготовления устройства для упругого 
регулирования во время вращения дает возможность производить сложные конструкции, 
и, в то же время, его реализация не требует больших затрат. 

Предлагаемое устройство для упругого регулирования отличается очень низким 
потреблением энергии при использовании. 

Предлагаемое устройство для упругого регулирования является высоконадежным. 

Вышеуказанные задачи настоящего изобретения достигаются с помощью устройства 
для упругого регулирования во время вращения согласно п. 1 прилагаемой формулы 
для применения в часовом механизме. Зависимые пункты формулы характеризуют 
различные перспективные аспекты настоящего изобретения. 
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В данном случае описывается устройство для упругого регулирования BO время 
вращения для применения в часовом механизме, обеспечиваюшее возможность поворота 
одного элемента относительно другого элемента вокруг оси врашения. 

Предлагаемое устройство содержит конструктивные пластинки, каждая 
конструктивная пластинка включает в себя элемент крепления, содержаший тело и 
функциональную часть, отходяшую от тела до одного конца; элемент крепления и 
функциональная часть разделены по меньшей мере одним пазом на по меньшей мере 
две удлиненные части, упруго соединенные друг с другом и отходящие B радиальном 
направлении, поперечном осевому направлению; устройство содержит также зоны 
крепления, расположенные на противоположных осевых торцах устройства упругого 
регулирования и прикрепляемые к указанным элементам. Элемент крепления каждой 
из конструктивных пластинок включает в себя сборочную полость или сборочный паз 
и сборочный выступ, которые выполнены с возможностью пересечения и вхождения 
друг в друга в радиальном направлении для соединения друг с другом. 

В одном из вариантов исполнения конструктивные пластинки изготовляются из 
подложки материала, например из кристаллического материала, определяющего 
главную плоскость, при этом конструктивные пластинки ориентируются таким образом, 
что ось вращения упругого регулятора параллельна главной плоскости конструктивных 
пластинок. 

В одном из вариантов исполнения тонкая подложка содержит два слоя одинаковой 
или разной толщины, сваренные или склеенные вместе, при этом конструктивная 
пластинка имеет участки, толщина которых соответствует толщине одного из слоев, 
и участки, толщина которых равна общей толщине обоих слоев. 

В одном из вариантов исполнения тело представляет собой центральную часть 
устройства, расположенную на оси вращения устройства. 

В одном из вариантов исполнения одна из конструктивных пластинок содержит паз, 
образующий сборочную полость, в которую вставляется функциональная часть другой 
пластинки, до тех пор, пока тело данной пластинки не упрется в тело первой пластинки. 

Предпочтительно, каждая конструктивная пластинка производится путем осаждения 
и/или травления в ходе практически двухмерного процесса. 

В некоторых вариантах осуществления изобретения конструктивные пластинки 
могут быть произведены методом гальванопластики по технологии литографии, 
гальванопластики и формовки (LIGA). 

В некоторых вариантах осуществления изобретения конструктивные пластинки 
изготовляются из материала на основе кремния. 

В некоторых вариантах осуществления изобретения конструктивные пластинки 
могут быть изготовлены с помощью технологии “SOI” (технология “кремний на 
изоляторе”). В этом варианте структура формируется путем нанесения слоя кремния 
на слой изолятора. В качестве изолятора может использоваться, например, сапфир или, 
предпочтительно, двуокись кремния (SiO2). 


В некоторых вариантах осуществления изобретения конструктивные пластинки 
могут изготовляться из Ni, NiP или из аморфных металлов. 

Конструктивные пластинки также могут содержать вспомогательные структуры, 
служащие для облегчения сборки. 

В одном из вариантов исполнения каждая конструктивная пластинка содержит 
функциональную часть, которая отходит в радиальном направлении в обе стороны от 
тела, которое образует центральную часть для вращения относительно концов 
пластинок. 
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В одном из вариантов исполнения концы пластинок являются свободными и 
“плавают”. 

В одном из вариантов исполнения устройство может одновременно выполнять 
функцию пружины и опоры для осциллирующего элемента или для элемента, 
совершаюшего поворотные движения относительно OCH вращения, He требуя при этом 
другого шарнира или опоры для поворачивающегося элемента. 

В одном из вариантов исполнения каждая из конструктивных пластинок содержит 
лишь одну функциональную часть, отходящую от элемента крепления и образующую, 
например, У-образную структуру. 

В одном из вариантов исполнения конструктивные пластинки содержат несколько 
пазов, расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении, с целью 
образования нескольких функциональных выступов с упругими частями. 

В одном из вариантов исполнения каждая конструктивная пластинка образует 
монолитную структуру. 

В одном из вариантов исполнения устройство содержит только две монолитные 
конструктивные пластинки. 

Краткое описание чертежей 

Остальные отличительные признаки и аспекты настоящего изобретения станут более 
понятными после ознакомления с приведенным ниже подробным описанием возможных 
вариантов осушествления изобретения, прилагаемой формулой изобретения, а также 
с прилагаемыми чертежами. 

На фиг. la показано схематичное перспективное изображение устройства для упругого 
регулирования во время вращения для часового механизма согласно одному из 
возможных вариантов исполнения; 

на фиг. 1b - иллюстрация процесса сборки механизма упругого регулирования BO 
время вращения в первом варианте исполнения, показанном на фиг. la; 

Ha фиг. 1c - схема принципа работы устройства упругого регулирования во время 
вращения в часовом механизме; 

на фиг. 2а, 2b - схематичные перспективные изображения с пространственным 
разделением элементов устройства для упругого регулирования во время вращения 
для часового механизма (второй вариант исполнения); 

на фиг. 2c - перспективное изображение в собранном виде устройства, показанного 
на фиг. 2а; 

на фиг. 3 - схематичное перспективное изображение устройства для упругого 
регулирования во время вращения для часового механизма согласно третьему варианту 
исполнения; 

на фиг. 4а - перспективное изображение с пространственным разделением элементов 
устройства упругого регулирования во время вращения для часового механизма в 
четвертом варианте исполнения; 

Ha фиг. 4b и 4c - перспективные изображения устройства согласно четвертому 
варианту исполнения в нейтральном и повернутом положениях соответственно. 

Осуществление изобретения 

Как видно из приведенных чертежей, устройство 2 упругого регулирования во время 
вращения содержит конструктивные пластинки 4a, 4b, собираемые и фиксируемые 
вместе с целью формирования устройства упругого регулирования во время вращения. 
Каждая конструктивная пластинка содержит по меньшей мере один паз 12, разделяющий 
конструктивную пластинку на по меньшей мере две упруго соединенные друг с другом 
и подвижные относительно друг друга части. Устройство упругого регулирования 
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позволяет элементу | (например, балансу или паллетам) поворачиваться вокруг оси 7. 
вращения относительно другого элемента 3 (например, относительно рамы); указанные 
элементы прикреплены к устройству упругого регулирования в зонах крепления 9, 11 
соответственно. Зоны крепления 9, 11 расположены с противоположных сторон по оси 
устройства упругого регулирования; осевое направление определяется осью Z вращения. 

Конструктивные пластинки 4a, 4b содержат элемент 6 крепления и функциональный 
элемент 10, отходящий от элемента крепления до свободного конца 8; элемент 6 
крепления и функциональный элемент 10 разделены по меньшей мере одним пазом 12 
на по меньшей мере две удлиненные части 17, упруго соединенные друг с другом и 
ориентированные в радиальных направлениях Х, У, перпендикулярных осевому 
направлению Z. 

Устройство может иметь конструктивные пластинки с функциональными элементами 
с обеих сторон от элемента 6 крепления, как это показано на фиг. 1а 1b, или с одной 
стороны от элемента 6 крепления, как показано на фиг. 2а-2с. Элемент 6 крепления 
может образовывать тело 13, которое в определенных вариантах исполнения 
представляет собой центральную часть устройства, через которую проходит ось Z 
вращения устройства. 

Как показано на фигурах, осевое направление определяется осью 7, которая 
параллельна оси вращения устройства упругого регулирования во время вращения. 
Радиальные направления располагаются в плоскости осей Х и У, которая 
перпендикулярна ортогональному направлению Z. При использовании упругого 
регулятора стремятся к получению высокой жесткости в осевом направлении и высокой 
гибкости при вращении. 

Элемент крепления содержит тело 13a и тело 13b: тело 13b является частью по 
меньшей мере одной из конструктивных пластинок 4b и содержит полость или 
сборочный паз 14, в который в радиальном направлении вставляют одну часть другой 
конструктивной пластинки 4a, в результате чего в элементе 6 крепления пластинки 4а, 
4b пересекаются. Такое пересечение в элементе крепления двух конструктивных 
пластинок 4a, 4b является очень выгодным, поскольку дает возможность производить 
конструктивные пластинки по отдельности, независимо друг от друга, по оптимальной 
технологии, с целью выбора требуемой толщины пластинки и получения, B TO же самое 
время, устройства упругого регулирования во время вращения с высокой жесткостью 
в осевом направлении Z. Фактически, каждая пластинка может быть произведена с 
помощью известных технологий осаждения или травления, с использованием, например, 
фотолитографической маски, из кремния или других материалов посредством 
практически двухмерного процесса. Двухмерный процесс дает возможность получения 
точной требуемой толщины по всей длине пластинки и форм, определяемых различными 
толщинами по длине пластинки, которые можно легко получить с высокой точностью 
с помощью масок, определяемых простыми фотолитографическими процессами. 
Направление увеличения или уменьшения пластинок зависит исключительно от 
направления упругого смещения Tx, Ту перпендикулярно радиальному направлению 
Х, У; такой процесс является простым, экономичным и позволяет легко контролировать 
толщину с целью получения пластинок, которые являются жесткими в осевом 
направлении Z, но обладают точной и хорошо управляемой упругостью в радиальном 
направлении, а также имеют однородную, прочную структуру. 

В предпочтительном варианте исполнения настоящего изобретения конструктивные 
пластинки производятся из листа, вырезанного из блока материала, в частности 
кристаллического материала; такой лист обычно носит название “подложки”. В качестве 
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блока материала Ha практике может быть использован блок монокристаллического 
кремния или блок какого-либо другого материала, используемого для создания 
подложек интегральных микросхем или B микромеханике. Травление конструктивных 
пластинок производится в направлении, перпендикулярном главной плоскости подложки 
(параллельной поверхности среза подложки). Конструктивные пластинки ориентируются 
таким образом, чтобы ось вращения упругого регулятора, проходящая в осевом 
направлении Z, была параллельна главной плоскости конструктивных пластинок. 
Таким образом, характеристики и упругие свойства конструктивных пластинок в 
направлении их упругого смещения Тх, Ту зависят от толщины пластинок в направлении, 
перпендикулярном главной плоскости, и эту толщину можно легко контролировать в 
ходе экономичного производственного процесса. 

В одном из вариантов исполнения подложка может содержать два слоя одинаковой 
или разной толщины, сваренных или склеенных вместе, что дает возможность 
посредством травления получить точную толщину, соответствующую толщине одного 
или другого слоя. Практически, граница контакта между двумя слоями определяет 
порог, который дает возможность точно остановить уменьшение толщины материала 
в процессе травления на уровне данной границы контакта. Точность формирования 
толщины является важным преимуществом для обеспечения легкости контроля упругих 
свойств и сопротивляемости конструктивных пластинок. В данном варианте исполнения 
с помощью экономичного и прецизионного процесса возможно производить 
конструктивные пластинки с двумя уровнями, имеющие участки с толщиной, 
соответствующей толщине одного или другого из слоев, а также участки, толщина 
которых равна общей толщине обоих слоев. 

Конструктивные пластинки также могут содержать вспомогательные структуры, 
служащие для облегчения сборки. 

В варианте исполнения, показанном на фиг. 1b и la, одна из конструктивных 
пластинок 46 содержит сборочный паз 14, в который вставляется функциональная часть 
10 второй пластинки 4а до тех пор, пока тело 13a данной пластинки не упрется в тело 
13b конструктивной пластинки 4b. В рассматриваемом варианте исполнения каждая 
конструктивная пластинка 4a, 4b содержит функциональную часть 10, которая отходит 
в радиальном направлении в обе стороны OT тела 13a, 13b, которое образует 
центральную часть для вращения относительно концов 8 пластинок. В данном варианте 
исполнения концы 8 пластинок являются свободными. Однако в некоторых вариантах 
исполнения концы 8 могут быть прикреплены к балансному колесу или к раме, или к 
каким-либо другим элементам конструкции. 

Тело 13a, 13b прикреплено в зонах крепления 9, 11 с обеих сторон от паза 12 к двум 
элементам, один из которых может перемещаться относительно другого. Например, 
одна из зон 9 крепления может быть прикреплена к раме, а другая зона крепления - к 
элементу, который поворачивается относительно рамы. В данном варианте исполнения 
устройство может одновременно выполнять функцию пружины и опоры для осциллятора 
или шарнирно установленного элемента, совершающего колебания относительно оси 
7, вращения, не требуя при этом другого шарнира или опоры для колебательного 
элемента. Однако данное устройство может быть использовано и в других 
конфигурациях; например, центральное тело 13 может быть прикреплено к двум 
подвижным элементам в зонах 9, 11 крепления, а концы 8 пластинок могут быть 
прикреплены к раме. 

В варианте осуществления изобретения, показанном на фиг. 2a-2c, каждая из 
конструктивных пластинок 4a, 4b содержит только одну функциональную часть 10, 
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которая отходит OT элемента крепления 6, образуя У-образную CTpyKTypy. Осевые 
торцы 9, 11 элемента 6 крепления могут соединяться с элементами или структурами, 
являющимися подвижными относительно друг друга. Элемент 6 крепления каждой из 
конструктивных пластинок 4а, 4b включает в себя сборочный паз 14 и сборочный 
выступ 15, который входит B вышеуказанный паз 15, и они соединяются друг с другом. 
Две конструктивные пластинки могут быть соединены друг с другом с помощью сварки 
или пайки, адгезива или защелки, а также любых других средств механического 
соединения. Конструктивные пластинки 4a, 4b могут содержать несколько пазов 12, 
расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении Z, как показано на 
фиг. 2c, pur. 3 и фиг. 4a-4c, сцелью образования нескольких функциональных выступов 
с упругими элементами 16. Это дает возможность увеличения амплитуды угла упругого 
поворота между зонами 9, 11 крепления. 

Конструктивные пластинки могут иметь сложную форму, при одновременной 
простоте их производства с высокой точностью, путем изменения толщины посредством 
травления, соответственно, осаждения, в направлении Т, как это показано, например, 
на фиг. 2а-2с,с функциональными частями, содержащими упругие элементы 16 ижесткую 
часть 18 между упругими элементами, а также радиальный паз 12 или несколько 
радиальных пазов 12. Еще в одном варианте исполнения, который показан на фиг. 4а- 
4с, пластинки содержат упругие элементы 16, отходящие в радиальном направлении 
на всю длину пластинки и прикрепленные своими концами 8 к жестким частям 18, 
которые проходят от концов 8 до оси 7. врашения. Упругие элементы имеют более 
тонкие стенки, чем стенки жестких частей. 

Упругость конструктивных пластинок в направлении врашения (направление Т) 
можно регулировать посредством изменения длины жестких частей 18, и, соответственно, 
длины упругих частей 16, а также путем изменения количества радиальных удлиненных 
элементов, и, соответственно, пазов, расположенных один на другом в осевом 
направлении. Аналогичным образом, это дает возможность регулирования 
распределения масс, и, в конечном итоге, не только модуля упругости, HO и резонансных 
частот, в частности резонансных частот первого порядка упругой системы. 

Одно из преимуществ настоящего изобретения заключается в том, что 
конструктивные пластинки можно изготовлять в виде структурных элементов и в двух 
уровнях: толщина первого уровня может быть очень малой, например порядка 10 мкм, 
с целью создания гибкой пластинки, а толщину второго уровня можно делать намного 
больше, например порядка 400 мкм, что дает возможность создания жестких опор, 
обеспечивая, таким образом, практически планарную двухуровневую структуру с 
пазом. Сборка двух пластинок, т.е. их соединение с пересечением, осуществляется очень 
просто. 

Упругий регулятор согласно настоящему изобретению может применяться для 
решения многих задач, например, в качестве направляющей для паллет в часах или 
направляющей баланса в часах; при этом баланс больше не должен обязательно иметь 
ни осевой штифт, упирающийся в опору, создавая при этом трение, ни спиральную 
пружину, поскольку оба этих элемента заменяются упругим регулятором. 

Используемые термины и позиции 

1 - элемент (например, балансное колесо) 

2 - устройство упругого регулирования во время вращения 

3 - элемент (например, рама) 

4a, 4b - конструктивные пластинки 

6 - элемент крепления 
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13 - тело 

14 - сборочная полость/сборочный паз 
15 - сборочный выступ 

8 - свободный конец 

10 - функциональная часть 

17 - радиальная удлиненная часть 

16 - упругая часть 

18 - жесткая часть 

12 - радиальный паз 

9, 11 -зоны крепления 

Z - осевое направление/ось вращения 
Х, У - радиальные направления 

Х-У - радиальная плоскость 

7-Х, Z-Y - аксиальная плоскость 

Tx, Ty - направления упругого смещения 


Формула изобретения 

1. Устройство упругого регулирования во время вращения для часового механизма, 
позволяющее одному элементу вращаться относительно другого элемента вокруг оси 
Z вращения, определяющей осевое направление, содержащее конструктивные пластинки 
(4a, 4b), каждая из которых включает в себя элемент (6) крепления, содержащий тело 
(13a, 13b) и функциональную часть (10), отходящую OT тела до одного конца (8), причем 
элемент крепления и функциональная часть разделены по меньшей мере одним пазом 
(12) на по меньшей мере две удлиненные части (17), упруго соединенные друг с другом 
и отходящие в радиальном направлении (Х, У), поперечном относительно осевого 
направления, при этом устройство также содержит зоны (9, 11) крепления, 
расположенные на противоположных осевых торцах устройства упругого регулирования 
и выполненные с возможностью крепления к указанным элементам, отличающееся 
тем, что элемент крепления каждой из конструктивных пластинок содержит полость 
или сборочный паз (14) и сборочный выступ (15), которые выполнены с возможностью 
пересечения и вхождения друг в друга в радиальном направлении для соединения друг 
с другом. 

2. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что тело представляет собой центральную 
часть устройства, расположенную на оси (Z) вращения устройства. 

3. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что одна из конструктивных пластинок 
(4b) содержит паз (14), образующий сборочную полость, при этом функциональная 
часть другой пластинки (4а) предназначена для вставления в указанный паз до тех пор, 
пока тело (13a) этой пластинки не упрется в тело (13b) первой пластинки. 

4. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что конструктивные пластинки выполнены 
из материала на основе кремния, никеля, никель-фосфора или аморфного металла. 

5. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что каждая конструктивная пластинка 
выполнена путем осаждения и/или травления в ходе, по существу, двухмерного процесса. 

6. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что конструктивные пластинки выполнены 
с помощью электроформовочной технологии "кремний на изоляторе" "SOI" или с 
помощью технологии LIGA. 

7. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что каждая конструктивная пластинка 
содержит функциональную часть, которая отходит в радиальном направлении в обе 
стороны от тела, которое образует центральную часть для вращения относительно 
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концов (8) пластинок. 

8. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что концы (8) пластинок являются 
свободными. 

9. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что оно выполнено как пружина и опора 
для осциллирующего элемента или для элемента, совершающего поворотные движения 
относительно оси 7, вращения, He требуя при этом другого шарнира или опоры для 
поворачивающегося элемента. 

10. Устройство по п. 1, отличающееся TEM, что каждая из конструктивных пластинок 
содержит только одну функциональную часть, отходящую от элемента крепления, 
образуя У-образную структуру. 

11. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что конструктивные пластинки содержат 
несколько пазов, расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении 
для образования нескольких функциональных удлиненных элементов с упругими 
участками (16). 

12. Устройство по п. 1, отличающееся TEM, что каждая конструктивная пластинка 
образует монолитную структуру. 

13. Устройство по п. 1, отличающееся TEM, что оно образовано из двух 
конструктивных пластинок. 

14. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что конструктивные пластинки 
изготовлены из листа материала, определяющего главную плоскость, при этом 
конструктивные пластинки ориентированы таким образом, что ось 7, вращения упругого 
регулятора параллельна главной плоскости конструктивных пластинок. 

15. Устройство по п. 14, отличающееся тем, что указанная подложка содержит два 
слоя одинаковой или разной толщины, сваренные или склеенные вместе, причем 
конструктивная пластинка имеет участки, толщина которых соответствует толщине 
одного из слоев, и участки, толщина которых равна общей толщине обоих слоев. 

16. Часовой механизм, содержащий устройство упругого регулирования во время 
вращения, позволяющее одному элементу вращаться относительно другого элемента 
вокруг оси 7, вращения, определяющей осевое направление, содержащее конструктивные 
пластинки (4a, 4b), каждая из которых включает в себя элемент (6) крепления, 
содержащий тело (13a, 13b) ифункциональную часть (10), отходящую от тела до одного 
конца (8), причем элемент крепления и функциональная часть разделены по меньшей 
мере одним пазом (12) на по меньшей мере две удлиненные части (17), упруго 
соединенные друг C другом и отходящие в радиальном направлении (X, У), поперечном 
относительно осевого направления, при этом устройство также содержит зоны (9, 11) 
крепления, расположенные на противоположных осевых торцах устройства упругого 
регулирования и выполненные с возможностью крепления к указанным элементам, 
отличающийся тем, что элемент крепления каждой из конструктивных пластинок 
содержит сборочную полость или сборочный паз (14) и сборочный выступ (15), которые 
выполнены с возможностью пересечения и вхождения друг в друга в радиальном 
направлении для соединения друг с другом. 
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(57) Abstract: 

FIELD: watches and other time measuring during rotation for a clock mechanism. 
instruments. 18 cl, 10 dwg 

SUBSTANCE: device of flexible regulation during 
rotation for a clock mechanism enabling one element 
to rotate relative to another element around the Z axis 
of rotation determining the axial direction having 
structural plates (4a, 4b), each of which includes 
element (6) of attachment comprising body (13a, 13b) 
and functional part (10) extending from the body to one 
end (8), herewith the attachment element and the 
functional part are separated by at least one slot (12) 
into at least two parts (17) flexibly connected to each 
other and running in radial direction (X, Y), transverse 
relative to the axial direction, herewith the device also 
contains zones (9, 11) of attachment, arranged on 
opposite axial ends of the device of flexible regulation 
and serving for attachment to the said elements. 
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Область техники, к которой относится изобретение 

Объектом данного изобретения является упругий регулятор для часового механизма, 
в частности устройство для упругого регулирования во время вращения, позволяющее 
элементу часового механизма совершать поворот относительно оси вращения. 

Уровень техники 

В часовых механизмах имеется несколько компонентов, которые совершают поворот 
относительно оси вращения, такие как паллеты или балансные колеса спускового 
механизма. Некоторые из таких поворотных элементов соединены с пружиной, наряду 
с другими осциллирующими элементами, такими как баланс спускового механизма. В 
механических часах желательно иметь мощный механизм с целью повышения запаса 
мощности. Потеря энергии из-за трения в опорах поворотных элементов является одной 
из главных причин потерь энергии. Качество деталей также является важным фактором 
для механических часов. 

С целью уменьшения вышеуказанных потерь был предложен упругий регулятор во 
время вращения, совершающий колебательные движения относительно опорного 
штифта без опор, раскрываемый в документе ЕР 2273323. Данный упругий регулятор 
содержит кремниевые компоненты, врезанные в кремниевую подложку для создания 
монолитной структуры, включающей в себя раму, упругие пластинки и центральный 
элемент крепления. Для получения достаточно прочной рамы и достаточной большой 
амплитуды поворота с целью выполнения колебательных движений определенное 
количество таких монолитных структур устанавливаются одна на другую. Одним из 
недостатков такой конструкции являются высокие производственные затраты при 
изготовлении объемных монолитных элементов. Кроме того, упругие пластинки, 
расположенные в радиальном направлении, являются тонкими и не обладают 
оптимальной формой для выполнения требуемой функции, т.е. высокой гибкостью в 
плоскости, перпендикулярной оси вращения, и более высокой жесткостью в направлении 
по оси вращения. Фактически, поскольку пластинки вытравливаются в кремниевой 
подложке в направлении, перпендикулярном поверхности подложки, точно 
контролировать толщину пластинки затруднительно, что отрицательно влияет на 
характеристики и, в частности, на точно заданные характеристики по гибкости, 
жесткости и упругости. 

Раскрытие изобретения 

Одна из задач настоящего изобретения заключается в создании устройства для 
упругого регулирования во время вращения, являющегося компактным, недорогим в 
производстве и обладающего хорошими рабочими характеристиками. 

Наличие устройства для упругого регулирования в часовом механизме, 
обеспечивающего большой угол поворота, является выгодным с точки зрения 
осуществления определенных функций. 

Предлагаемый в настоящей заявке способ изготовления устройства для упругого 
регулирования во время вращения дает возможность производить сложные конструкции, 
и в то же время его реализация не требует больших затрат. 

Предлагаемое устройство для упругого регулирования отличается очень низким 
потреблением энергии при использовании. 

Предлагаемое устройство для упругого регулирования является высоконадежным. 

Вышеуказанные задачи настоящего изобретения достигаются с помощью устройства 
для упругого регулирования во время вращения согласно п. 1 прилагаемой формулы 
для применения в часовом механизме. Зависимые пункты формулы характеризуют 
различные перспективные аспекты настоящего изобретения. 
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В данном случае описывается устройство для упругого регулирования BO время 
вращения для применения в часовом механизме, обеспечивающее возможность поворота 
одного элемента относительно другого элемента вокруг оси вращения. 

Предлагаемое устройство содержит конструктивные пластинки, каждая 
конструктивная пластинка включает в себя элемент крепления, содержащий тело и 
функциональную часть, отходящую от тела до одного конца; элемент крепления и 
функциональная часть разделены по меньшей мере одним пазом на по меньшей мере 
две удлиненные части, упруго соединенные друг с другом и отходящие в направлении, 
поперечном осевому направлению; указанное устройство содержит также зоны 
крепления, расположенные на противоположных осевых торцах устройства упругого 
регулирования и прикрепленные к указанным элементам. Конструктивные пластинки 
изготавливаются из тонкого листа материала, например кристаллического материала, 
определяющего главную плоскость, причем конструктивные пластинки ориентируются 
таким образом, что осьврашения упругого регулятора параллельна главной плоскости 
конструктивных пластинок. 

В одном из вариантов исполнения тонкая подложка содержит два слоя одинаковой 
или разной толщины, сваренные или склеенные вместе, при этом конструктивная 
пластинка имеет участки, толщина которых соответствует толщине одного из слоев, 
и участки, толщина которых равна общей толщине обоих слоев. 

В одном из вариантов исполнения элемент крепления каждой из конструктивных 
пластинок включает в себя сборочную полость или сборочный паз и сборочный выступ, 
которые пересекаются и входят друг в друга в радиальном направлении для соединения 
друг с другом. 

В одном из вариантов исполнения тело представляет собой центральную часть 
устройства, расположенную на оси вращения устройства. 

В одном из вариантов исполнения тело по меньшей мере одной из конструктивных 
пластинок содержит сборочную полость, в которую в радиальном направлении, 
поперечном осевому направлению, вставляют часть другой конструктивной пластинки, 
в результате чего в элементе крепления конструктивные пластинки пересекаются. 

В одном из вариантов исполнения одна из конструктивных пластинок содержит паз, 
образующий сборочную полость, в которую вставляется функциональная часть другой 
пластинки до тех пор, пока тело данной пластинки не упрется в тело первой пластинки. 

Предпочтительно каждая конструктивная пластинка производится путем осаждения 
и/или травления в ходе практически двухмерного процесса. 

В одном из вариантов исполнения конструктивные пластинки изготовляются из 
материала на основе кремния. В одном из вариантов исполнения конструктивные 
пластинки, например, могут изготовляться в виде подложки, вырезанной из 
монокристаллического кремния. 

В других вариантах исполнения конструктивные пластинки могут изготовляться из 
Ni, МР аморфного металла или могут быть сформированы с помощью электроформовки 
по технологии LIGA. 

Конструктивные пластинки также могут содержать вспомогательные структуры, 
служащие для облегчения сборки. 

В одном из вариантов исполнения каждая конструктивная пластинка содержит 
функциональную часть, которая отходит в радиальном направлении в обе стороны от 
тела, которое образует центральную часть для вращения относительно концов 
пластинок. 

В одном из вариантов исполнения концы пластинок являются свободными и 
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"плавают". 

В одном из вариантов исполнения устройство может одновременно выполнять 
функцию пружины и опоры для осциллирующего элемента или для элемента, 
совершаюшего поворотные движения относительно OCH вращения, He требуя при этом 
другого шарнира или опоры для поворачивающегося элемента. 

В одном из вариантов исполнения каждая из конструктивных пластинок содержит 
лишь одну функциональную часть, отходящую от элемента крепления и образующую, 
например, У-образную структуру. 

В одном из вариантов исполнения элемент крепления каждой из конструктивных 
пластинок включает в себя сборочную полость и сборочный выступ, которые 
пересекаются и входят друг в друга в радиальном направлении для соединения друг с 
другом. 

В одном из вариантов исполнения конструктивные пластинки содержат несколько 
пазов, расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении, с целью 
образования нескольких функциональных удлиненных элементов с упругими участками. 

В одном из предпочтительных вариантов исполнения каждая конструктивная 
пластинка образует монолитную структуру. 

В одном из предпочтительных вариантов исполнения устройство содержит только 
две монолитные конструктивные пластинки. 

Краткое описание чертежей 

Остальные отличительные признаки и аспекты настоящего изобретения станут более 
понятными после ознакомления с приведенным ниже подробным описанием возможных 
вариантов осуществления изобретения, прилагаемой формулой изобретения, а также 
C прилагаемыми чертежами. 

На фиг. 1а показано схематичное перспективное изображение устройства для 
упругого регулирования во время вращения для часового механизма согласно одному 
из возможных вариантов исполнения; 

Ha (pur. 1b - иллюстрация процесса сборки механизма упругого регулирования во 
время врашения в первом варианте исполнения, показанном Ha (pur. la; 

Ha (pur. 1c - схема принципа работы устройства упругого регулирования во время 
врашения в часовом механизме; 

Ha фиг. 2a, 2b - схематичные перспективные изображения с пространственным 
разделением элементов устройства для упругого регулирования во время вращения 
для часового механизма (второй вариант исполнения); 

Ha фиг. 2c - перспективное изображение в собранном виде устройства, показанного 
на фиг. 2а; 

на фиг. 3 - схематичное перспективное изображение устройства для упругого 
регулирования во время вращения для часового механизма согласно третьему варианту 
исполнения; 

на фиг. 4а - перспективное изображение с пространственным разделением элементов 
устройства упругого регулирования во время вращения для часового механизма в 
четвертом варианте исполнения; 

на фиг. 4b и 4c - перспективные изображения устройства согласно четвертому 
варианту исполнения в нейтральном и повернутом положениях соответственно. 

Осуществление изобретения 

Как видно из приведенных чертежей, устройство 2 упругого регулирования во время 
вращения содержит конструктивные пластинки 4a, 4b, собираемые и фиксируемые 
вместе с целью формирования устройства упругого регулирования во время вращения. 
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Каждая конструктивная пластинка содержит по меньшей мере один паз 12, разделяющий 
конструктивную пластинку Ha по меньшей мере две упруго соединенные друг с другом 
и подвижные относительно друг друга части. Устройство упругого регулирования 
позволяет элементу 1 (например, балансу или паллетам) поворачиваться вокруг оси 7, 
вращения относительно другого элемента 3 (например, относительно рамы); указанные 
элементы прикреплены к устройству упругого регулирования в зонах крепления 9, 11 
соответственно. Зоны крепления 9, 11 расположены с противоположных сторон по оси 
устройства упругого регулирования; осевое направление определяется осью 7, вращения. 

Конструктивные пластинки 4а, 46 содержат элемент 6 крепления и функциональный 
элемент 10, отходящий от элемента крепления до свободного конца 8; элемент 6 
крепления и функциональный элемент 10 разделены по меньшей мере одним пазом 12 
на по меньшей мере две удлиненные части 17, упруго соединенные друг с другом и 
ориентированные в радиальных направлениях X, Y, перпендикулярных осевому 
направлению Z. 

Устройство может иметь конструктивные пластинки с функциональными элементами 
с обеих сторон от элемента 6 крепления, как это показано на фиг. la и 1b, или с одной 
стороны от элемента 6 крепления, как показано на фиг. 2а-2с. Элемент 6 крепления 
может образовывать тело 13, которое в определенных вариантах исполнения 
представляет собой центральную часть устройства, через которую проходит ось Z 
вращения устройства. 

Как показано на фигурах, осевое направление определяется осью 7, которая 
параллельна оси вращения устройства упругого регулирования во время вращения. 
Радиальные направления располагаются в плоскости осей Х и Y, которая 
перпендикулярна ортогональному направлению Z. При использовании упругого 
регулятора стремятся к получению высокой жесткости в осевом направлении и высокой 
гибкости при вращении. 

Элемент крепления содержит тело 13a и тело 13b; тело 13b является частью, по 
меньшей мере, одной из конструктивных пластинок 4b и содержит полость или 
сборочный паз 14, в который в радиальном направлении вставляют одну часть другой 
конструктивной пластинки 4a, в результате чего в элементе 6 крепления пластинки 4a, 
4b пересекаются. Такое пересечение в элементе крепления двух конструктивных 
пластинок 4a, 4b является очень выгодным, поскольку дает возможность производить 
конструктивные пластинки по отдельности, независимо друг от друга, по оптимальной 
технологии, с целью выбора требуемой толщины пластинки и получения в то же самое 
время устройства упругого регулирования во время вращения с высокой жесткостью 
в осевом направлении Z. Фактически каждая пластинка может быть произведена с 
помощью известных технологий осаждения или травления, с использованием, например, 
фотолитографической маски из кремния или других материалов посредством 
практически двухмерного процесса. Двухмерный процесс дает возможность получения 
точной требуемой толщины по всей длине пластинки и форм, определяемых различными 
толщинами по длине пластинки, которые можно легко получить с высокой точностью 
с помощью масок, определяемых простыми фотолитографическими процессами. 
Направление увеличения или уменьшения пластинок зависит исключительно от 
направления упругого смещения Tx, Ту перпендикулярно радиальному направлению 
Х, У; такой процесс является простым, экономичным и позволяет легко контролировать 
толщину с целью получения пластинок, которые являются жесткими в осевом 
направлении Z, но обладают точной и хорошо управляемой упругостью в радиальном 
направлении, а также имеют однородную прочную структуру. 
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Конструктивные пластинки производятся из подложки, вырезанной из блока 
материала, в частности кристаллического материала; такой лист обычно носит название 
"подложки". В качестве блока материала на практике может быть использован блок 
монокристаллического кремния или блок какого-либо другого материала, 
используемого для создания подложек интегральных микросхем или в микромеханике. 
Травление конструктивных пластинок производится в направлении, перпендикулярном 
главной плоскости подложки (параллельной поверхности среза подложки). 
Конструктивные пластинки ориентируются таким образом, чтобы ось вращения 
упругого регулятора, проходящая в осевом направлении Z, была параллельна главной 
плоскости конструктивных пластинок. Таким образом, характеристики и упругие 
свойства конструктивных пластинок в направлении их упругого смещения Tx, Ту 
зависят от толщины пластинок в направлении, перпендикулярном главной плоскости, 
и эту толщину можно легко контролировать в ходе экономичного производственного 
процесса. 

В одном из вариантов исполнения подложка может содержать два слоя одинаковой 
или разной толщины, сваренных или склеенных вместе, что дает возможность 
посредством травления получить точную толщину, соответствующую толщине одного 
или другого слоя. Практически граница контакта между двумя слоями определяет 
порог, который дает возможность точно остановить уменьшение толщины материала 
в процессе травления на уровне данной границы контакта. Точность формирования 
толщины является важным преимуществом для обеспечения легкости контроля упругих 
свойств и сопротивляемости конструктивных пластинок. В данном варианте исполнения 
с помощью экономичного и прецизионного процесса возможно производить 
конструктивные пластинки с двумя уровнями, имеющие участки с толщиной, 
соответствующей толщине одного или другого из слоев, а также участки, толщина 
которых равна общей толщине обоих слоев. 

Конструктивные пластинки также могут содержать вспомогательные структуры, 
служащие для облегчения сборки. 

В варианте исполнения, показанном на фиг. 1b и la, одна из конструктивных 
пластинок 4b содержит сборочный паз 14, в который вставляется функциональная часть 
10 второй пластинки 4а до тех пор, пока тело 1За данной пластинки не упрется в тело 
136 конструктивной пластинки 4b. В рассматриваемом варианте исполнения каждая 
конструктивная пластинка 4a, 4b содержит функциональную часть 10, которая отходит 
в радиальном направлении в обе стороны OT тела 13a, 13Ъ, которое образует 
центральную часть для вращения относительно концов 8 пластинок. В данном варианте 
исполнения концы 8 пластинок являются свободными. Однако в некоторых вариантах 
исполнения концы 8 могут быть прикреплены к балансному колесу или к раме, или к 
каким-либо другим элементам конструкции. 

Тело 13a, 13Ъ прикреплено в зонах крепления 9, 11 с обеих сторон от паза 12 к двум 
элементам, один из которых может перемещаться относительно другого. Например, 
одна из зон 9 крепления может быть прикреплена к раме, а другая зона крепления - к 
элементу, который поворачивается относительно рамы. В данном варианте исполнения 
устройство может одновременно выполнять функцию пружины и опоры для осциллятора 
или шарнирно установленного элемента, совершающего колебания относительно оси 
7, вращения, не требуя при этом другого шарнира или опоры для колебательного 
элемента. Однако данное устройство может быть использовано и в других 
конфигурациях; например, центральное тело 13 может быть прикреплено к двум 
подвижным элементам в зонах 9, 11 крепления, а концы 8 пластинок могут быть 
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прикреплены к pame. 

В варианте осуществления изобретения, показанном на фиг. 2a-2C, каждая из 
конструктивных пластинок 4a, 4b содержит только одну функциональную часть 10, 
которая отходит от элемента крепления б, образуя У-образную структуру. Осевые 
торцы 9, 11 элемента 6 крепления могут соединяться с элементами или структурами, 
являющимися подвижными относительно друг друга. Элемент 6 крепления каждой из 
конструктивных пластинок 4a, 4b включает в себя сборочный паз 14 исборочный 
выступ 15, который входит B вышеуказанный паз 15, и они соединяются друг с другом. 
Две конструктивные пластинки могут быть соединены другс другом с помощью сварки 
или пайки, адгезива или защелки, а также любых других средств механического 
соединения. Конструктивные пластинки 4a, 4b могут содержать несколько пазов 12, 
расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении Z, как показано на 
фиг. 2c, фиг. 3 и фиг. 4a-4c, с целью образования нескольких функциональных выступов 
с упругими элементами 16. Это дает возможность увеличения амплитуды угла упругого 
поворота между зонами 9, 11 крепления. 

Конструктивные пластинки могут иметь сложную форму, при одновременной 
простоте их производства с высокой точностью, путем изменения толщины посредством 
травления, соответственно, осаждения, в направлении Т, как это показано, например, 
Ha фиг. 2a-2c, с функциональными частями, содержащими упругие элементы 16 и жесткую 
часть 18 между упругими элементами, а также радиальный паз 12 или несколько 
радиальных пазов 12. Еще в одном варианте исполнения, который показан на фиг. 4а- 
4c, пластинки содержат упругие элементы 16, отходящие в радиальном направлении 
на всю длину пластинки и прикрепленные своими концами 8 к жестким частям 18, 
которые проходят от концов 8 до оси 7, вращения. Упругие элементы имеют более 
тонкие стенки, чем стенки жестких частей. 

Упругость конструктивных пластинок в направлении вращения (направление Т) 
можно регулировать посредством изменения длины жестких частей 18 и, соответственно, 
длины упругих частей 16, а также путем изменения количества радиальных удлиненных 
элементов и, соответственно, пазов, расположенных один на другом в осевом 
направлении. Аналогичным образом, это дает возможность регулирования 
распределения масс и в конечном итоге не только модуля упругости, но и резонансных 
частот, в частности резонансных частот первого порядка упругой системы. 

Одно из преимуществ настоящего изобретения заключается в том, что 
конструктивные пластинки можно изготовлять в виде структурных элементов и в двух 
уровнях: толщина первого уровня может быть очень малой, например порядка 10 мкм, 
с целью создания гибкой пластинки, а толщину второго уровня можно делать намного 
больше, например порядка 400 мкм, что дает возможность создания жестких опор, 
обеспечивая таким образом практически планарную двухуровневую структуру с пазами. 
Сборка двух пластинок, т.е. их соединение с пересечением, осуществляется очень просто. 

Упругий регулятор согласно настоящему изобретению может применяться для 
решения многих задач, например в качестве направляющей для паллет в часах или 
направляющей баланса в часах; при этом баланс больше не должен обязательно иметь 
ни осевой штифт, упирающийся в опору, создавая при этом трение, ни спиральную 
пружину, поскольку оба этих элемента заменяются упругим регулятором. 

Используемые термины 

1 элемент (например, балансное колесо) 

2 устройство упругого регулирования во время вращения 

3 элемент (например, рама) 
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4a, 4b конструктивные пластинки 

6 элемент крепления 

13 тело 

14 сборочная полость 

15 сборочный выступ 

8 свободный конец 

10 функциональная часть 

17 радиальная удлиненная часть 

16 упругая часть 

18 жесткая часть 

12 радиальный паз 

9, 11 зоны крепления 

Z осевое направление/ось врашения 
X, У радиальные направления 

Х-Ү радиальная плоскость 

Z-X, Z-Y аксиальная плоскость 

Tx, Ту направления упругого смещения 


Формула изобретения 

1. Устройство упругого регулирования во время вращения для часового механизма, 
позволяющее одному элементу вращаться относительно другого элемента вокруг оси 
Z вращения, определяющей осевое направление, содержащее конструктивные пластинки 
(4a, 4b), каждая из которых включает в себя элемент (6) крепления, содержащий тело 
(13a, 13b) и функциональную часть (10), отходящую OT тела до одного конца (8), причем 
элемент крепления и функциональная часть разделены по меньшей мере одним пазом 
(12) на по меньшей мере две удлиненные части (17), упруго соединенные друг с другом 
и отходящие в радиальном направлении (Х, У), поперечном относительно осевого 
направления, при этом устройство также содержит зоны (9, 11) крепления, 
расположенные на противоположных осевых торцах устройства упругого регулирования 
и выполненные с возможностью крепления к указанным элементам, отличающееся 
тем, что конструктивные пластинки выполнены из листа материала, определяющего 
главную плоскость, и ориентированы таким образом, что ось 7, вращения устройства 
упругого регулирования во время вращения параллельна главной плоскости 
конструктивных пластинок. 

2. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что указанная подложка выполнена из 
кристаллического материала. 

3. Устройство по любому из пп. | или 2, отличающееся тем, что указанная подложка 
содержит два слоя одинаковой или разной толщины, сваренные или склеенные вместе, 
при этом конструктивная пластинка имеет участки, толщина которых соответствует 
толщине одного из слоев, и участки, толщина которых равна общей толщине обоих 
слоев. 

4. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что тело представляет собой центральную 
часть устройства, расположенную на оси (Z) вращения устройства. 

5. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что тело (13b) по меньшей мере одной из 
конструктивных пластинок (45) содержит сборочную полость (14), которая 
предназначена для вставления в нее, в радиальном направлении, части другой 
конструктивной пластинки (4а) таким образом, что элементы крепления конструктивных 
пластинок пересекаются. 
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6. Устройство по п. 1, отличаюшееся TEM, что одна из конструктивных пластинок 
(4b) содержит паз (14), образующий сборочную полость, при этом функциональная 
часть другой пластинки (4а) выполнена с возможностью вставления в этот паз до тех 
пор, пока тело (13а) данной пластинки He упрется в тело (13b) первой пластинки. 

7. Устройство по любому из пп. 1, 2, 4-6, отличающееся тем, что каждая 
конструктивная пластинка образована путем осаждения и/или травления в ходе по 
существу двухмерного процесса. 

8. Устройство по п. 3, отличающееся тем, что каждая конструктивная пластинка 
образована путем осаждения и/или травления в ходе по существу двухмерного процесса. 

9. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что конструктивные пластинки выполнены 
из материала на основе кремния. 

10. Устройство по п. 1, отличающееся TEM, что каждая конструктивная пластинка 
содержит функциональную часть, которая отходит в радиальном направлении в обе 
стороны от тела, которое образует центральную часть для вращения относительно 
концов (8) пластинок. 

11. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что концы (8) пластинок являются 
свободными. 

12. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что оно выполнено как пружина и опора 
для осциллирующего элемента или элемента, совершающего поворотные движения 
относительно оси 7, вращения, не требуя при этом другого шарнира или опоры для 
поворачивающегося элемента. 

13. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что каждая из конструктивных пластинок 
содержит только одну функциональную часть, отходящую от элемента крепления и 
образующую У-образную структуру. 

14. Устройство по п. 1, отличающееся TEM, что конструктивные пластинки содержат 
несколько пазов, расположенных на расстоянии друг от друга в осевом направлении 
для образования нескольких функциональных удлиненных элементов с упругими 
участками (16). 

15. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что каждая конструктивная пластинка 
образует монолитную структуру. 

16. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что оно образовано из двух 
конструктивных пластинок. 

17. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что элемент крепления каждой из 
конструктивных пластинок включает в себя полость или сборочный паз (14) исборочный 
выступ (15), которые выполнены с возможностью пересечения и входа друг в друга в 
радиальном направлении для соединения друг с другом. 

18. Часовой механизм, содержащий устройство упругого регулирования во время 
вращения, позволяющее одному элементу вращаться относительно другого элемента 
вокруг оси 7, вращения, определяющей осевое направление, содержащее конструктивные 
пластинки (4a, 4b), каждая из которых включает в себя элемент (6) крепления, 
содержащий тело (13a, 13b) ифункциональную часть (10), отходящую от тела до одного 
конца (8), причем элемент крепления и функциональная часть разделены по меньшей 
мере одним пазом (12) на по меньшей мере две удлиненные части (17), упруго 
соединенные друг C другом и отходящие в радиальном направлении (X, У), поперечном 
относительно осевого направления, при этом указанное устройство также содержит 
зоны (9, 11) крепления, расположенные на противоположных осевых торцах устройства 
упругого регулирования и выполненные с возможностью крепления к указанным 
элементам, отличающийся тем, что конструктивные пластинки выполнены из листа 
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материала, определяющего главную плоскость, и ориентированы таким образом, что 
ось Z вращения устройства упругого регулирования во время вращения параллельна 
главной плоскости конструктивных пластинок. 
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(57) Реферат: 

Способ поддержания работы и регулирования 
частоты часового резонатора (1) в пределах 
около его собственной частоты (00), согласно 
способу применяют по меныпей мере одно 
регулирующее устройство (2), воздействующее 
на указанный резонатор (1) периодическим 
движением. Указанное периодическое движение 
задает периодическую модуляцию резонансной 
частоты и/или добротности и/или положения 
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до 1,1 значения целого кратного указанной 
собственной частоты (00), при этом указанное 
целое больше или равно 2 и меньше или равно 10. 
Указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности 
указанного резонатора (1), действуя на потери и/ 
или Ha демпфирование и/или на трение указанного 
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(54) METHOD FOR MAINTENANCE AND CONTROL OF CLOCK RESONATOR 


(57) Abstract: 

FIELD: measurement of time intervals. 

SUBSTANCE: way of maintaining and regulating 
the frequency of clock resonator (1) within the limits 
of its own frequency (00), according to the method, at 
least one adjusting device (2) is used, acting on said 
resonator (1) with periodic motion. Said periodic motion 
determines the periodic modulation of the resonant 
frequency and / or Q factor and / or the position of the 
rest point of said resonator (1) with the control 
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frequency (WR), which is from 0.9 to 1.1 of the value 
of the integer multiple of the indicated natural frequency 
(00), with the indicated integer multiple greater than 
or equal to 2 and less than or equal to 10. 

EFFECT: said periodic motion determines the 
periodic Q-switching of said resonator (1), acting on 
the losses and / or damping and / or friction of said 
resonator (1). 
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Область техники 

Изобретение относится к способу поддержания работы и регулирования частоты 
часового резонатора во время работы указанного резонатора в пределах его 
собственной частоты, согласно которому применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство, воздействующее на указанный резонатор периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя 
указанного резонатора с частотой регулирования указанного регулирующего 
устройства, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной 
собственной частоты, при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или 
равно 10. 

Изобретение относится к области часовых механизмов, используемых в механических 
часах. 

Уровень техники 

Существует постоянная потребность в улучшении работы часовых механизмов. 

Важным ограничением для усовершенствования механических часов является 
использование обычных импульсных спусковых механизмов, и пока ни одно решение 
спускового механизма не позволило устранить этот недостаток. 

В документе ЕР 1843227 А1,зарегистрированном на имя заявителя, описан спаренный 
резонатор, включающий в себя первый резонатор низкой частоты, например, порядка 
нескольких герц, и второй резонатор более высокой частоты, например, порядка 
килогерца. Изобретение характеризуется тем, что первый резонатори второй резонатор 
содержат средства постоянной механической связи, при этом указанная связь позволяет 
стабилизировать частоту в случае внешних воздействий, например, в случае ударов. 

В документе СН 615314 АЗ,зарегистрированном на имя РАТЕК PHILIPPE SA, описан 
подвижный узел регулирования часового механизма, содержащий совершающий 
колебания баланс, механически удерживаемый спиральной пружиной, и вибрирующий 
элемент, магнитно-связанный с неподвижным элементом для синхронизации баланса. 
Баланс и вибрирующий элемент представляют собой единый подвижный вибрирующий 
и одновременно совершающий колебания элемент. Частота вибрации вибрирующего 
элемента является целым кратным частоты колебания баланса. 

Сущность изобретения 

Задачей изобретения является изготовление максимально точного часового 
механизма. 

В связи с этим объектом изобретения является способ поддержания работы и 
регулирования частоты часового резонатора во время работы указанного резонатора 
в пределах его собственной частоты, согласно которому применяют по меньшей мере 
одно регулирующее устройство, воздействующее на указанный резонатор периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя 
указанного резонатора с частотой регулирования указанного регулирующего 
устройства, которая составляет от 0,9 до 1,1 целого кратного указанной собственной 
частоты, при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, указанное 
периодическое движение задает периодическую модуляцию добротности указанного 
резонатора, действуя на потери и/или на демпфирование и/или на трение указанного 
резонатора. 

Объектом изобретения является также способ поддержания работы и регулирования 
частоты часового резонатора во время работы указанного резонатора в пределах его 
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собственной частоты, согласно которому применяют TO меньшей мере одно 
регулирующее устройство, воздействующее на указанный резонатор периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя 
указанного резонатора с частотой регулирования указанного регулирующего 
устройства, которая составляет от 0,9 до 1,1 целого кратного указанной собственной 
частоты, при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, 
указанный способ применяют к указанному резонатору, содержащему по меньшей 
мере один узел пружинного баланса, включающий в себя баланс, и указанную 
добротность указанного резонатора изменяют посредством возбуждения колебаний, 
под действием указанного регулирующего устройства, вспомогательных пружинных 
балансов с сильным остаточным дисбалансом, установленных эксцентрично на 
указанном балансе. 

Объектом изобретения является также способ поддержания работы и регулирования 
частоты часового резонатора во время работы указанного резонатора в пределах его 
собственной частоты, согласно которому применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство, воздействующее на указанный резонатор периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя 
указанного резонатора с частотой регулирования указанного регулируюшего 
устройства, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной 
собственной частоты, при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или 
равно 10, указанный способ применяют к указанному резонатору, содержашему кольцо, 
удерживаюшее торсионную нить, которая образует упругое возвратное средство 
указанного резонатора, и указанное регулируюшее устройство приводят в действие, 
задавая периодическое изменение натяжения указанной торсионной нити. 

Объектом изобретения является также способ поддержания работы и регулирования 
частоты часового резонатора во время работы указанного резонатора в пределах его 
собственной частоты, согласно которому применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство, воздействующее на указанный резонатор периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя 
указанного резонатора с частотой регулирования указанного регулирующего 
устройства, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной 
собственной частоты, при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или 
равно 10, указанный способ применяют к указанному резонатору, содержащему по 
меньшей мере один камертон, и указанное регулирующее устройство действует на 
крепление указанного камертона и/или на подвижный элемент, оказывающий давление 
по меньшей мере на одну ветвь указанного камертона. 

Краткое описание чертежей 

Другие признаки и преимущества изобретения будут более очевидны из 
нижеследующего подробного описания со ссылками на прилагаемые чертежи, на 
которых схематично и частично представлены параметрические генераторы колебаний, 
соответствующие различным вариантам и версиям осуществления изобретения, и на 
которых: 

фиг. 1 - частичный схематичный вид в плане параметрического резонатора, 
регулируемого в соответствии с изобретением, который содержит часовой пружинный 
баланс, образующий резонатор, и инерцию и/или добротность которого модулируют 
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при помощи грузиков, расположенных радиально или тангенциально при помощи 
пружин и возбуждаемых Hà частоте, вдвое превышающей частоту резонатора c 
пружинным балансом, содержащего указанный баланс, пружина которого не показана; 
этот баланс содержит на своем ободе элементы, вибрирующие в радиальном или 
тангенциальном направлении во время поворотного движения баланса; 

фиг. 2 - частичный схематичный вид B плане баланса, содержащего четыре радиальные 
пружины, соединенные с ободом и поддерживающие грузики, и подвергающегося 
возбуждению регулирования на частоте, вдвое превышающей частоту резонатора с 
пружинным балансом, включающего в себя этот баланс, пружина которого не показана; 

фиг. 3 - частичный схематичный вид в плане баланса, содержащего свободно 
установленные встроенные пружинные балансы, каждый из которых имеет СИЛЬНЫЙ 
дисбаланс; 

фиг. 4 - частичный схематичный вид в плане баланса, подвешенного при помощи 
двух диаметрально противоположных радиальных пружин, при этом траектория центра 
тяжести баланса соответствует общему направлению этих двух пружин; 

фиг. 5A, 5B, SC - частичный схематичный вид в плане баланса, содержащего на своем 
ободе элементы, которые поворачиваются во время поворотного движения баланса; 

фиг. 6 - частичный схематичный вид в плане баланса, вблизи которого колодка, 
образующая аэродинамический тормоз, перемещается с частотой, вдвое превышающей 
частоту резонатора с пружинным балансом, включающего в себя этот баланс, пружина 
которого не показана; 

фиг. 7 - баланс, аналогичный показанному на фиг. 3, с пружинными балансами с 
сильными дисбалансами, установленными свободно на одном диаметре и в положении 
совмещения дисбалансов, отличных (в точке покоя) OT дисбалансов, показанных на 
фиг. 3, и находящихся либо в фазе, либо с чередованием в противофазе; 

фиг. 8 - частичный схематичный вид в плане камертона, одна ветвь которого 
находится в контакте с фрикционной колодкой, возбуждаемой на частоте, вдвое 
превышающей частоту камертонного резонатора; 

фиг. 9 - резонатор, содержащий баланс с кольцом, удерживающим торсионную нить, 
для которой регулирующее устройство задает периодическое изменение натяжения с 
частотой, вдвое превышающей частоту резонатора с балансом и с торсионной нитью; 

фиг. 10 - схематичный вид регулируемого параметрического резонатора в 
соответствии с изобретением, содержащего часовой пружинный баланс, в котором 
наружный виток спиральной пружины закреплен на пальце, которому регулирующее 
устройство задает периодическое движение, причем этот палец выполнен подвижным 
с возможностью поступательного движения, поворота и наклона в пространстве для 
закручивания пружины в случае необходимости; 

фиг. 11 - схематичный вид спиральной пружины, оснащенной часовым градусником 
CO штифтами, C кривошипно-шатунной системой для активации непрерывного движения 
градусника с целью непрерывного изменения активной ДЛИНЫ спиральной пружины; 

фиг. 12 - схематичный вид спиральной пружины, на которую опирается кулачок для 
непрерывного изменения активной ДЛИНЫ спиральной пружины и/или положения точки 
соединения и/или геометрии спиральной пружины. Эта фигура представляет собой 
упрошенное изображение, на котором на спиральную пружину опирается только один 
кулачок и только с одной стороны; разумеется, можно предусмотреть два кулачка, 
расположенные таким образом, чтобы зажимать спиральную пружину с двух сторон; 

фиг. 13- частичный схематичный вид спиральной пружины узла пружинного баланса 
с дополнительным BHTKOM, закрепленным на этой пружине и локально образующим 
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подкладку для концевой кривой спиральной пружины, при этом регулирующее 
устройство воздействует на конец этого дополнительного витка; 

фиг. 14 - вид спиральной пружины с другим витком вблизи ее концевой кривой, 
который удерживается первым концом при помощи опоры, управляемой регулирующим 
устройством, и который является свободным на втором конце, выполненном с 
возможностью периодического вхождения в контакт с концевой кривой под действием 
регулирующего устройства на эту опору; 

фиг. 15 - регулирование, которое получается в случае резонатора, показанного на 
фиг. 2; 

фиг. 16А и 16В - изменение центра тяжести резонатора для резонатора спружинным 
балансом, содержащего баланс с по существу радиальными пружинами, закрепленными 
на ободе и поддерживающими колеблющиеся грузики, некоторые из которых 
расположены внутри, а другие снаружи обода; 

фиг. 17А и 17B - вид, аналогичный фиг. 5, другой балансовой системы с лопатками 
на гибкой поворотной опоре, позволяющей изменять аэродинамические потери и 
инерцию; 

фиг. 18A-18D - модуляция центра тяжести с использованием резонатора, показанного 
Ha фиг. 3 или на фиг. 7, содержащего встроенные пружинные балансы; 

фиг. 19- пример выполнения параметрического генератора колебаний с балансовым 
кольцом, на котором установлена пружина из кремния с периферическим грузиком, 
утяжеленным при помощи слоя золота, при этом узел пружина-грузик колеблется на 
частоте регулирования WR; 

фиг. 20 - баланс, содержащий узлы пружина-грузик, аналогичные узлу, показанному 
на фиг. 19; 

фиг. 21 - камертон, на одной ветви которого с возможностью свободного крутильного 
колебания установлен узел вспомогательного пружинного баланса; 

фиг. 22 - камертон, на одной ветви которого с возможностью свободной вибрации 
установлен узел вспомогательного пружинного баланса; 

фиг. 23 - блок-схема часов, содержащих механический часовой механизм с 
резонатором, регулируемым в соответствии с изобретением регулирующим устройством 
на двойной частоте. 

Подробное описание предпочтительных вариантов выполнения 

Задачей настоящего изобретения является изготовление часового механизма, который 
позволяет добиться максимальной точности часового изделия, в частности, 
механического часового изделия, в частности, механических наручных часов. 

Для этого объединяют несколько разных резонаторов либо напрямую, либо через 
спусковой механизм. 

Для решения проблемы нестабильности, связанной со спусковым механизмом, 
система параметрического резонатора позволяет, в частности, уменьшить влияние 
этого спускового механизма и повысить, таким образом, точность часов. 

Для поддержания колебаний в генераторе колебаний используют параметрическое 
возбуждение, которое состоит в изменении по меньшей мере одного из параметров 
генератора колебаний с частотой регулирования OR. 

Условно и для четкого разграничения в данном случае «регулятором» 2 называют 
генератор колебаний, который служит для поддержания и регулирования частоты 
другой системы, называемой «резонатором» 1. 

Лагранжиан Г. параметрического резонатора соответствующей размерности 
выражается как: 
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где Т обозначает кинетическую энергию, a V - потенциальную энергию, и где инерция 
ТӨ, жесткость k(t) и положение покоя X0( указанного резонатора являются 


периодической функцией времени, х является обобщенной координатой резонатора. 

Уравнение возбуждаемого и демпфируемого резонатора получают при помощи 
уравнения Лагранжа для лагранжиана L с добавлением возбуждаюшей функции и силы 
Ланжевена и с учетом рассеивающих механизмов: 





се ду з. г И 
aet yit) at eier = NO 


где коэффициент производной первого порядка TO X равен: 

v(t) = BO + 01/409. 

В(0>0 является параметром, описывающим потери, 

и где коэффициент члена нулевого порядка зависит от частоты резонатора: 

Функция f(t) принимает значение 0 в случае не возбуждаемого генератора колебаний. 
Эта функция f(t) может быть также периодической функцией или функцией, 
отображающей импульс Дирака. 

Согласно изобретению, при помощи действия поддерживающего генератора 
колебаний, называемого регулятором, изменяют один и/или другой или все параметры 
Bt), k(t), I(t), xo(t) с частотой регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения 


целого кратного, в частности, двойной собственной частоты 00 регулируемой системы 
генерирования колебаний. 

Чтобы понять это явление, можно обратиться к примеру маятника, в котором 
изменяют длину. Уравнение демпфируемого генератора колебаний имеет следующий 
вид: 

Bt E m И Ue 

au BUD E [x - xl F(t 


где член первого порядка по X является параметром потерь, где член нулевого 
порядка является параметром частоты резонатора и где xo(t) соответствует положению 





покоя резонатора. 

Функция f(t) принимает значение О в случае He возбуждаемого генератора колебаний. 
Эта функция f(b может быть также периодической функцией или функцией, 
отображающей импульс Дирака. 

Согласно изобретению, при помощи действия поддерживающего генератора 
колебаний или регулятора 2 изменяют один и/или другой или все параметры (Xt), k(t), 
I(t), xy(t) c частотой регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения целого 


кратного, причем это целое превышает или равно 2, в частности равно 2, собственной 
частоты W0 регулируемой системы генерирования колебаний, в данном случае 
резонатора 1. В частном варианте осуществления частота регулирования WR составляет 
от 2,2 до 2.2 собственной частоты 0, и, в частности, частота регулирования WR вдвое 
превышает собственную частоту 00. 

Предпочтительно один или несколько параметров или все параметры [5(%), k(t), I(t), 
xo(t) меняются с определенной таким образом частотой регулирования WR, которая 


предпочтительно является целым кратным, в частности, вдвое превышает собственную 
частоту 00 регулируемой системы резонатора 1. 
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Kak правило, кроме модуляции параметрических членов, поддерживающий генератор 
колебаний или регулятор использует непараметрический поддерживающий член f(t), 
амплитуда которого является ничтожной после достижения параметрического режима 
[W.B.Case, The pumping of a swing from the standing position. Am J. Phys. 64, 215 (1996)]. 

В BapHaHTe возбуждающую функцию f(t) можно вводить при помощи второго 
поддерживающего механизма. 

Поддерживающий генератор колебаний или регулятор 2 позволяет также изменять 
член f(t), если он не является нулевым. 

В примере не возбуждаемого демпфируемого генератора колебаний и в случае, когда 
хо является константой, параметры уравнения сводятся к параметру частоты O H к 


параметру потерь В, в частности, потерь от механического трения, или аэродинамических 
потерь, или внутренних потерь, или других потерь. 

Добротность генератора колебаний определяют как Q=0/f. 

Чтобы лучше понять явление, можно обратиться к примеру маятника, в котором 
изменяют длину. В этом случае: 

Hire 


Ж I 
Жау A 
Xxx 


где L - длина маятника, а g - действие силы тяжести. 

В данном частном примере маятника, если длину L модулировать BO времени 
периодически с частотой 20 и с достаточной амплитудой модуляции OL (OL/L>20/0), 
система колеблется с частотой 0, HO не демпфируется. 

[D. Rugar et P Grutter, Mechanical parametric amplification and thermomechanical noise 
squeezing, RPL 67, 6999 (1991), A. Н. Nayfeh and D. Т. Mook, Nonlinear Oscillations, Wiley- 
Interscience, (1977)]. 


Член нулевого порядка может также принимать вид w (At), где À является 
амплитудой колебания. 

Таким образом, изобретение относится к способу и к системе поддержания работы 
и регулирования частоты часового резонатора | B диапазоне его собственной частоты 
«0. Согласно этому способу, применяют по меньшей мере одно регулируюшее 
устройство 2, действуюшее на резонатор 1 периодическим движением. 

В частности, применяют по меньшей мере одно регулируюшее устройство 1, 
сообшаюшее периодическое движение по меныпей мере одному внутреннему компоненту 
резонатора | или наружному компоненту, оказывающему влияние на такой внутренний 
компонент, такое как аэродинамическое влияние или торможение, или модулирующее 
магнитное или электростатическое или электромагнитное или аналогичное поле, 
действующее так называемым возвратным усилием (в данном случае его следует 
рассматривать в широком смысле: усилие притяжения или отталкивания) на такой 
внутренний компонент резонатора 1. 

Это периодическое движение приводит к периодической модуляцию резонансной 
частоты и/или добротности и/или положения покоя резонатора 1 с частотой 
регулирования оК, которая составляет OT 0,9 до 1,1 значения целого кратного 
собственной частоты 00, причем это целое превышает или равно 2 и меньше или равно 
10. 

Что касается добротности, конструкторы часов стремятся к ее максимальному 
увеличению. Эта добротность зависит от архитектуры резонатора, а также от всех 
параметров его хода, в частности, от собственной частоты, и зависит также от рабочей 
окружающей среды резонатора. Первым концептуальным подходом может быть 
установление добротности на постоянном значении, как только это значение, 
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смоделированное и проверенное экспериментальным путем, считают достаточным. 
Хотя этот первый подход и кажется надежным, он оказывается плохо адаптированным 
к работе крутильно-колебательного типа резонаторов, используемых в часах, и, в 
частности, представляется нереальным, что касается зон изменения направления на 
обратное или разворотов. 

Поэтому изобретение следует второму подходу, который учитывает явления, 
связанные с крутильно-колебательной работой. Согласно изобретению, периодическое 
движение задает периодическую модуляцию добротности резонатора 1, влияя на потери 
и/или на демпфирование и/или на трение резонатора 1. 

Понятно, что в случае резонатора типа пружинного баланса, даже если нет 
возможности воздействовать на сам баланс, это не исключает возможности влиять на 
окружаюшую его среду или на положение крутильного колебания (особенно в случае 
виртуальных крутильных колебаний) для модуляции момента аэродинамического 
торможения и, следовательно, добротности. 

В частном варианте выполнения периодическое движение задает периодическую 
модуляцию добротности резонатора 1, действуя HA аэродинамические потери резонатора 
1, посредством деформации резонатора и/или изменения окружающей среды вокруг 
резонатора 1. 

Что касается окружающей среды резонатора, понятно, что контекст резонатора, 
который содержит элементы, совершающие крутильно-колебательные движения и 
колеблющиеся вокруг среднего положения, полностью отличается от случая регулятора 
скорости, который, как правило, действует только в одном направлении. Кроме того, 
в рамках изобретения в данном случае речь идет о регулировании частоты, а не скорости, 
что предполагает точность регулирования абсолютно другого порядка величины: если 


точность порядка 10% является достаточной для регулятора часового механизма боя 
с грузиками и/или тормозными лопатками, она не подходит для резонатора, 
предназначенного для обеспечения постоянства хода часового механизма, и в этом 


последнем случае необходимо предусматривать точность порядка 10° для получения 
суточного отклонения порядка одной секунды. 

В частной версии выполнения периодическое движение задает периодическую 
модуляцию добротности резонатора 1, модулируя внутреннее демпфирование упругих 
возвратных средств, входящих в состав резонатора 1. 

В частной версии выполнения периодическое движение задает периодическую 
модуляцию добротности резонатора 1, модулируя механическое трение внутри 
резонатора 1. 

В первом частном варианте осуществления изобретения это периодическое движение 
задает периодическую модуляцию по меньшей мере резонансной частоты резонатора 
1 при помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 
значения целого кратного собственной частоты 00, причем это целое больше или равно 
2 и меньше или равно 10. 

Во втором частном варианте осуществления изобретения это периодическое движение 
задает периодическую модуляцию по меньшей мере добротности резонатора 1 при 
помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения 
целого кратного собственной частоты 00, причем это целое больше или равно 2 и 
меньше или равно 10. 

В третьем частном варианте осуществления изобретения это периодическое движение 
задает периодическую модуляцию по меньшей мере точки покоя резонатора 1 при 
помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения 
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целого кратного собственной частоты W0, причем это целое больше или равно 2 и 
меньше или равно 10. 

Естественно, другие частные варианты осуществления изобретения допускают 
комбинации этих первого, второго и третьего вариантов. 

Так, в четвертом частном варианте осуществления изобретения, представляющем 
собой комбинацию первого и второго вариантов, это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию по меньшей мере резонансной частоты и добротности 
резонатора 1 при помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 
до 1,1 значения целого кратного собственной частоты 00, причем это целое больше 
или равно 2 и меньше или равно 10. 

В пятом частном варианте осуществления изобретения, представляющем собой 
комбинацию второго и третьего вариантов, это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию по меньшей мере добротности и точки покоя резонатора 
1 при помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 
значения целого кратного собственной частоты 00, причем это целое больше или равно 
2 и меньше или равно 10. 

В шестом частном варианте осуществления изобретения, представляющем собой 
комбинацию первого и третьего вариантов, это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию по меньшей мере резонансной частоты и точки покоя 
резонатора 1 при помощи такой частоты регулирования WR, которая составляет от 0,9 
до 1,1 значения целого кратного собственной частоты 00, причем это целое больше 
или равно 2 и меньше или равно 10. 

В седьмом частном варианте осуществления изобретения, представляющем собой 
комбинацию первого, второго и третьего вариантов, это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию по меньшей мере резонансной частоты, добротности и 
точки покоя резонатора | при помощи такой частоты регулирования WR, которая 
составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного собственной частоты 00, причем это 
целое больше или равно 2 и меньше или равно 10. 

В частной версии этих различных частных вариантов осуществления способа все 
модуляции происходят либо с одной частотой WR, либо с кратными друг другу частотами 
оК. 

Рассмотрим более подробно три первых главных варианта осуществления 
изобретения. 

В частной версии первого варианта изобретения это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты резонатора 1, действуя на жесткость 
и/или на инерцию резонатора 1. В частности, это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты резонатора 1, задавая одновременно 
модуляцию жесткости резонатора 1 и модуляцию инерции резонатора 1. 

Различные предпочтительные версии допускают различные средства осуществления 
изобретения в этом первом варианте. 

В первой версии первого варианта это периодическое движение задает периодическую 
модуляцию резонансной частоты резонатора 1, задавая модуляцию инерции резонатора 
1 посредством модуляции распределения массы резонатора 1 и/или посредством 
деформации резонатора 1 (показанного на фиг. 1, 2 и 3), и/или посредством модуляции 
положения центра тяжести резонатора 1, как показано, например, на фиг. 4. 

В этой же первой версии первого варианта на фиг. 16A и 16В тоже представлено 
изменение центра тяжести резонатора, а также его инерции. 

В этой же первой версии первого варианта на фиг. 18A-18D представлено изменение 
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центра тяжести на основе резонатора, показанного Ha фиг. 3 или Ha фиг. 7. Такая система 
содержит встроенные вспомогательные пружинные балансы 260. Предпочтительно 
эти вспомогательные пружинные балансы 260 заменены на системы без осей, то есть 
на системы с гибкими направляющими, тем более что амплитуда ux колебаний не 
обязательно должна быть большой. В этом случае изменяется только инерция главного 
пружинного баланса. В зависимости от углового положения дисбалансов малых 
пружинных балансов можно создать систему с модулируемым центром тяжести. 

Предпочтительно такая модуляция положения центра тяжести представляет собой 
динамическую модуляцию, влияющую на один или несколько компонентов резонатора 
1. Модуляцию инерции можно осуществлять посредством изменения формы, изменения 
массы или изменения центра тяжести резонатора относительно его центра вращения, 
например, с использованием гибкого баланса. Здесь тоже можно применить встроенные 
балансы, как показано на фиг. 7, где дисбалансы находятся либо в фазе, либо поочередно 
в противофазе. 

Во второй версии первого варианта это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты резонатора 1, задавая модуляцию 
жесткости упругого возвратного средства, входящего в состав резонатора 1, или 
модуляцию возвратного усилия, создаваемого магнитным или электростатическим или 
электромагнитным полем внутри резонатора 1. В частности, в этой второй версии 
периодическое движение задает периодическую модуляцию резонансной частоты 
резонатора 1, задавая модуляцию активной длины пружины, входящей в состав 
резонатора | (как показано на фиг. 11 и 12), или модуляцию сечения пружины, которая 
входит в состав резонатора 1 (как показано на фиг. 13 и 14), или модуляцию модуля 
упругости упругого возвратного средства, входящего в состав резонатора 1, или 
модуляцию формы упругого возвратного средства, входящего в состав резонатора 1. 
Модуляцию модуля упругости компонента резонатора 1 можно получить при помощи 
пьезоэлектрической системы, электрического поля (электроды), посредством 
периодического локального нагрева под действием магнитного поля, приводящего к 
расширению специальных сплавов, при помощи оптомеханических резонансных систем, 
посредством кручения или скручивания, в частности, для материалов с запоминанием 
формы. 

В третьей версии первого варианта, являющейся результатом комбинации с третьим 
вариантом изобретения, периодическое движение задает периодическую модуляцию 
резонансной частоты резонатора 1, задавая одновременно модуляцию жесткости 
резонатора 1 и модуляцию положения точки покоя резонатора 1. 

Для воздействия на жесткость предпочтительно можно использовать явления 
магнитострикции, периодически изменяя жесткость за счет воздействия на компонент 
резонатора 1, выполненный из соответствующего материала, магнитным полем 
(внутреннее намагничивание и/или внешнее поле), или за счет ударного воздействия. 

Для воздействия на модуль упругости можно тоже использовать явление 
магнитострикции, а также применять периодическое повышение температуры к 
компонентам с запоминанием формы, пьезоэлектрический эффект или получение 
нелинейных режимов путем создания специальных напряжений. 

В частной версии второго варианта изобретения это периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности резонатора 1, воздействуя на потери и/или на 
демпфирование и/или на трение резонатора 1. В частности, можно воздействовать 
разными способами: 

- в первой версии этого второго варианта периодическое движение задает 
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периодическую модуляцию добротностирезонатора |, воздействуя HA аэродинамические 
потери резонатора 1 посредством деформации резонатора | (как показано Ha фиг. 5, 
на баланс, оснащенный поворотными лопатками, или как показано Ha фиг. 17) и/или 
посредством изменения окружающей среды вокруг резонатора (как показано на фиг. 
6, где колодка, которой сообщают периодическое движение, изменяет циркуляцию 
воздуха вокруг баланса); 

- во второй версии этого второго варианта периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности резонатора 1, модулируя внутреннее 
демпфирование упругих возвратных средств, входящих в состав резонатора 1, например, 
при помощи циркуляции жидкости в полом корпусе (например, спиральной пружины 
или баланса из узла пружинного баланса) или под действием кручения, периодически 
применяемого для спиральной пружины или аналогичного элемента, что приводит 
одновременно к наведенным изменениям жесткости и демпфирования резонатора, 
содержащего эту пружину. В частном случае можно изменять внутренние потери, не 
изменяя жесткость: одну пружину заменяют двумя пружинами с эквивалентной общей 
жесткостью, при этом внутренние потери становятся больше; в частности, можно 
установить последовательно или параллельно, в зависимости от случая, две пружины, 
одна из которых может быть предварительно напряжена. Другим средством изменения 
потерь с сохранением одинаковой жесткости является применение на пружине либо 
термической компенсации путем легирования кремния, либо термоупругого эффекта 
с теплопередачей между двумя разными частями витка пружины. 

- в третьей версии этого второго варианта периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности резонатора 1, модулируя механическое трение 
внутри резонатора 1, с использованием эффекта, аналогичного виртуальному 
увеличению тяжести. Пример представлен на фиг. 8, где трущаяся пластинка 
модулируемо взаимодействует с ветвью камертона. 

В частной версии осуществления третьего варианта изобретения, это периодическое 
движение задает периодическую модуляцию точки покоя резонатора 1 посредством 
модуляции положения крепления резонатора 1 и/или посредством модуляции равновесия 
между возвратными силами, действующими на резонатор 1. Модуляция положения 
крепления резонатора 1 может происходить по меньшей мере на одной точке крепления 
этого резонатора. Например, на резонаторе 1 с пружинным балансом 3 можно 
воздействовать на палец и/или на кольцо 7 крепления спиральной пружины 4 по меньшей 
мере на одной точке крутильного колебания путем действия на противоударные 
элементы цапф. Для этого можно применять некоторые функции движения, например, 
в классическом спусковом механизме удары анкерных элементов по пружинам, или 
аналогичные функции. 

- в частности, в первой версии этого третьего варианта периодическое движение 
задает периодическую модуляцию точки покоя резонатора 1 посредством модуляции 
равновесия между возвратными силами, действующими на механизм резонатора 1 со 
стороны механических упругих возвратных средств или магнитных возвратных средств 
и/или электростатических возвратных средств. Для модуляции этого равновесия самым 
простым способом является воздействие на резонатор несколькими возвратными силами 
разного происхождения, из которых достаточно модулировать во времени по меньшей 
мере одну по интенсивности и/или по направлению. Эти силы не обязательно имеют 
одинаковую природу, некоторые могут быть механическими (пружины), а другие 
связаны с приложением поля. Частным примером является случай пружинного баланса 
3 с двумя спиральными пружинами, когда модуляции положения одного из пальцев 
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достаточно, чтобы изменить равновесие. Скручивание спиральной пружины под углом 
W, как показано Ha фиг. 10, является хорошим способом изменения баланса сил, 
действующих на резонатор 1, и, следовательно, модуляции их равновесия. В связи с 
этим следует отметить, что для пальца можно применять шесть степеней свободы, при 
этом на фигуре показан упрошенный случай, в частности, предпочтительным может 
быть врашение вокруг оси 7; 

- во второй версии этого третьего варианта комбинируют модуляцию положения 
точки покоя с модуляцией жесткости согласно первому варианту: действительно, часто 
при изменении равновесия сил меняется также обшая жесткость. Действие модуляции 
на точку покоя комбинируют при этом с действием модуляции жесткости. 

Предпочтительно, когда компонент, на котором можно модулировать жесткость, 
состоит из нескольких элементов, модуляцию осушествляют по меньшей мере на одном 
из этих элементов. 

В другом варианте осушествления изобретения периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности резонатора 1, и, согласно изобретению, 
периодическое движение на одинаковой частоте регулирования WR сообщают 
одновременно компоненту резонатора и механизму генерирования потерь по меньшей 
мере на одном компоненте резонатора 1. 

В еше одном варианте осуществления изобретения, совместимом с каждым из 
вышеупомянутых вариантов, регулирующий механизм 2 задает периодическое изменение 
частоты резонатора 1 c относительной амплитудой, превышающей обратную величину 
добротности резонатора 1. 

В рамках простого в реализации варианта изобретения такое регулирующее 
устройство 2 действует по меньшей мере на одно крепление резонатора 1. 

Что касается частоты WR, если предположить, что периодическую модуляцию каждой 
из различных характеристик - резонансной частоты, добротности, точки покоя - 
осуществляют с разными кратными частоты «00 (например, модуляцию жесткости с 
двойной базовой частотой и модуляцию добротности с учетверенной базовой частотой), 
это не дает особых преимуществ, так как максимум эффекта и стабильности 
параметрического усиления достигают, когда частота вдвое превышает базовую частоту. 
Кроме того, далеко не всегда можно представить систему, в которой каждую 
характеристику можно модулировать разными способами, если только не предусмотреть 
несколько регуляторов 2, что приводит к усложнению системы. Поэтому 
предпочтительно модуляцию всех параметров производят на одной частоте OR. 

Можно предусмотреть разные случаи применения изобретения. 

В классическом варианте применения изобретение применяют для резонатора 1, 
содержащего по меньшей мере одно упругое возвратное средство 40, и такое 
регулирующее устройство 2 действует, задавая периодическое изменение частоты 
резонатора 1 и/или добротности этого резонатора 1. 

В варианте, обычно применяемом в часовом деле, изобретение применяют для 
резонатора 1, содержащего по меньшей мере один узел пружинного баланса 3, 
включающий в себя баланс 26 по меньшей мере с одной спиральной пружиной 4 в 
качестве упругого возвратного средства 40. В частности, как показано на фиг. 3, 
изменяют инерцию и добротность резонатора 1 за счет создания регулирующим 
устройством 2 колебаний вспомогательных пружинных балансов 260 с сильными 
остаточными дисбалансами 261, эксцентрично установленных на балансе 26 и 
колеблющихся в зависимости от скорости резонатора 1. 

В другом варианте применения для узла пружинного баланса 3, содержащего баланс 
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26 по меньшей мере с одной спиральной пружиной 4 в качестве упругого возвратного 
средства 40, добротность резонатора 1 изменяют путем изменения трения баланса 26 
в воздухе, которого достигают за счет локального изменения геометрии баланса 26 
под действием регулирующего устройства 2, и в данном случае устройство находится 
на балансе 26. Например, как показано на фиг. 5, баланс 26 может содержать 
модулирующие лопатки (которые следует отличать от тормозных лопаток, которые 
могут входить в состав простого регулятора скорости, как было указано выше), в 
частности, модулирующие лопатки с профилем в виде крыла самолета, шарнирно 
установленные на периферии этого баланса 26, в частности, при помощи гибких 
направляющих или аналогичных средств, причем эти лопатки предпочтительно являются 
реверсивными и могут поворачиваться полностью в направлении движения. 
Предпочтительно эти лопатки удерживаются гибкими пластинками. Когда скорость 
является промежуточной, эти лопатки находятся близко к ободу, как показано на фиг. 
5А. Когда скорость является максимальной, как показано Ha фиг. 5B, аэродинамический 
эффект заставляет их приподниматься (эффект крыла самолета), во время разворота 
лопатки переходят на другую сторону, как показано на фиг. 5С. В этом примере инерцию 
изменяют с частотой, которая в четыре раза превышает собственную частоту резонатора 
с пружинным балансом. Таким образом, получают трение воздуха типа воздушного 
тормоза со щитком на периферии баланса, оказывающее влияние на добротность и/ 
или на инерцию. Этот щиток может быть установлен с возможностью свободного 
поворота или может быть установлен с возможностью поворота и подвергаться 
возвратному усилию спиральной пружины или может поворачиваться при помощи 
гибких направляющих или аналогичных средств. В варианте можно предусмотреть 
обод баланса с изменяющейся геометрией. В таком варианте добротность резонатора 
1 изменяют путем изменения трения баланса 26 в воздухе, происходящего при локальном 
изменении геометрии этого баланса 26 под действием регулирующего устройства 2. 
Следует отметить, что регулятор 2 может двигаться независимо от скорости регулятора 
1. В частном варианте эту версию комбинируют с предыдущей версией возбуждения 
колебаний эксцентричных пружинных балансов 260. 

В другой версии, в которой воздействуют не на сам баланс, а на окружающую его 
среду, добротность резонатора 1 изменяют посредством изменения трений баланса 26 
в воздухе, происходящего при локальном изменении геометрии окружающей среды 
вокруг баланса 26 под действием регулирующего устройства 2, как показано на фиг. 
6, где приводимая в периодическое движение колодка изменяет циркуляцию воздуха 
вокруг баланса. 

Изобретение можно также применять для резонаторов 1 без механических возвратных 
средств. Так, в не показанных частных вариантах применения периодическое движение 
регулирующего устройства 2 задает периодическую модуляцию частоты и/или 
добротности и/или точки покоя резонатора 1 дистанционно при помощи электрической 
или магнитной или электромагнитной силы. 

Другой вариант применения изобретения, показанный на фиг. 9, относится к 
резонатору 1, содержащему по меньшей мере один баланс 26 с кольцом 7, 
удерживающим торсионную нить 46, которая образует упругое возвратное средство 
40, при этом приводят в действие по меньшей мере одно регулирующее устройство 2, 
которое задает периодическое изменение натяжения торсионной нити 46. В аналогичном 
варианте торсионную нить заменяют гибкой направляющей. 

Еще один вариант применения изобретения, показанный на фиг. 8, относится к 
резонатору 1, содержащему по меньшей мере один камертон, при этом приводят в 
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действие по меньшей мере одно регулирующее устройство 2, которое задает 
периодическое изменение частоты резонатора 1 и/или жесткости по меньшей мере одной 
ветви камертона, определяюшей добротность резонатора 1. В частности, регулируюшее 
устройство 2 может воздействовать на крепление камертона и/или на подвижный 
элемент, оказываюший давление по меньшей мере на одну ветвь камертона. Следует 
отметить, что такой камертон не обязательно должен иметь классическую форму вилки 
и среди всех прочих форм может принимать форму сердца или форму Н. 

В варианте изобретение можно применять к резонатору с одной ветвью или к 
резонатору, работаюшему на кручение или на удлинение. 

Предпочтительно изобретение позволяет использовать регулируюшее устройство 
2 для запуска и/или поддержания работы резонатора 1. Предпочтительно это 
регулируюшее устройство 2 взаимодействует с механизмом запуска и/или поддержания 
работы резонатора | для увеличения амплитуды колебания резонатора 1. 

Предпочтительно изобретение может обеспечивать комбинированное поддержание 
работы: стандартное поддержание с низким потреблением в комбинации с 
параметрическим способом для поддержания колебания. Регулируюшее устройство 2 
используют для непрерывного поддержания работы резонатора 1 отдельно или BO 
взаимодействии с импульсным механизмом запуска и/или поддержания работы. 

Например, такое поддержание работы можно получить с системой пружинного 
баланса, включающей в себя баланс, содержащий на своем ободе пружины с 
колеблющимися грузиками в конфигурации, показанной на фиг. 2. При этом анкерный 
или аналогичный спусковой механизм позволяет возбуждать колебания баланса и 
грузиков. Пружины и грузики колеблются с частотой, в данном случае вдвое 
превышающей собственную частоту пружинного баланса. Грузики колеблются за счет 
инерциальной связи. Параметрический эффект действительно имеет место, поскольку 
инерция баланса меняется на частоте, вдвое превышающей частоту пружинного баланса. 
На фиг. 15 показано регулирование, получаемое при таком резонаторе. Следует 
отметить, что в этом случае меняются также аэродинамические потери. 

В другом примере используют спусковой механизм с собачкой, обеспечивающий 
также отсчет, во взаимодействии с регулирующим механизмом 2, действующим на 
жесткость спиральной пружины (с перемещающимися штифтами). 

Изобретение относится также к часовому механизму 10, содержащему по меньшей 
мере один резонатор 1. Согласно изобретению, этот часовой механизм содержит по 
меньшей мере одно такое регулирующее устройство 2, выполненное с возможностью 
воздействия на резонатор 1, задавая периодическую модуляцию одной или нескольких 
физических характеристик резонатора 1, - резонансной частоты и/иди добротности и/ 
или точки покоя, - с частотой регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 
значения целого кратного собственной частоты W0 резонатора, причем это целое 
превышает или равно 2 и меньше или равно 10. 

В варианте это регулирующее устройство 2 выполнено с возможностью воздействия 
на резонатор 1, сообщая ему напрямую периодическое движение с такой частотой 
регулирования oR. 

В варианте это регулирующее устройство 2 действует по меньшей мере на одно 
крепление резонатора и/или на частоту, в частности, на жесткость и/или инерцию 
резонатора 1, и/или на добротность резонатора 1, и/или на потери или трения резонатора 
im 

В варианте это регулирующее устройство 2 действует на резонатор 1, сообщая 
периодическое движение компоненту резонатора 1 и/или механизму генерирования 
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потерь по меньшей мере Ha одном компоненте резонатора 1. 

Изобретение относится также к часовому изделию 30, содержашему TO меньшей 
мере один такой часовой механизм 10. 

Несколько представленных здесь примеров параметрических генераторов колебаний 
не являются ограничительными. Некоторые из них, например, показанные на фиг. 15- 
18, можно напрямую применять в существующих часовых механизмах вместо 
стандартных компонентов, таких как балансы, что является преимуществом, так как 
это не вынуждает изменять концепцию и изготовление механических компонентов 
соответствующего часового механизма. 

Одним из преимуществ этих систем является возможность работы пружинного 
баланса на высокой частоте, несмотря Ha неизбежное снижение КПД спускового 
механизма. 

Наиболее простой принцип заключается в возбуждении колебания части баланса. 
Эти колебания (на частоте, кратной п>2 собственной частоты пружинного баланса) 
изменяют либо инерцию, либо центр тяжести, либо аэродинамические потери. 

На фигурах представлены простые не ограничительные примеры выполнения 
изобретения. Некоторые можно применять очень просто, например, путем замены 
стандартного баланса специальным балансом. 

Эти примеры показывают, что составные элементы регулятора 2 можно встроить в 
некоторые компоненты резонатора 1. Во многих случаях изобретение не требует 
вспомогательного контура возбуждения, поскольку именно определение размерности 
компонентов регулятора позволяет ему колебаться на определенной частоте WR, 
связанной особым отношением с собственной частотой w0 резонатора 1. 

На фиг. 1 представлен заявленный регулируемый параметрический резонатор 1, 
содержащий пружинный баланс 3 с балансом 26 и не показанной спиральной пружиной, 
образующий резонатор. Инерцию и/или добротность модулируют при помощи грузиков 
71, расположенных радиально или тангенциально через посредство пружин 72, причем 
последние закреплены в точках 73 соединения с конструкцией баланса, в частности, с 
его ободом. Эти узлы грузик-пружина возбуждаются на частоте, вдвое превышающей 
частоту WO резонатора 1 с пружинным балансом 3. В данном случае резонатор 1 
содержит элементы регулятора 2, представляющие собой узлы грузик-пружина, которые 
вибрируют в радиальном и/или тангенциальном направлении во время крутильно- 
колебательного движения баланса 26. В частности, некоторые из них могут направляться 
дорожкой 74, которую содержит баланс 26. Радиальная вибрация грузиков влияет на 
инерцию и параметр трения, тангенциальная вибрация влияет на динамическую инерцию. 
В данном случае баланс 26 содержит стойки 85 с вибрирующими пластинками 84, 
которые колеблются в основном в радиальном направлении. Для обеспечения 
эффективности такого регулятора 2 предпочтительно пружины 72 имеют большой 
объем по сравнению с балансом, и их радиальная протяженность, например, 
приблизительно равна радиусу обода самого баланса и даже больше, например, 
радиальная протяженность пружины 72 и грузика 71 эквивалентна четырехкратному 
радиусу кольца 7. 

Предпочтительно во всех примерах все вибрационные узлы, которые входят в состав 
регулятора, колеблются на одинаковой частоте WR, определяемой настоящим 
изобретением. Некоторые из них могут колебаться с частотой, являющейся целым 
кратным частоты OR, определяемой в рамках изобретения относительно собственной 
частоты M0. 

На фиг. 2 тоже показан резонатор 1 с пружинным балансом 3, в котором баланс 26 
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содержит элементы регулятора 2: четыре радиальные пружины 72, которые соединены 
с ободом в точках 74 и на которых установлены грузики 71, Ha них действует 
регулирующее возбуждение с частотой, вдвое превышающей частоту w0 резонатора 
1. Фиг.15 иллюстрирует регулирование, получаемое в случае такого резонатора. 

На фиг. 3 представлено очень простое решение замены существующего баланса 
резонатором 1, аналогичным показанному Ha фиг. 1 и 2 и содержащим баланс 26 c 
встроенными вспомогательными пружинными балансами 260, каждый из которых 
имеет дисбаланс 261 и установлен с возможностью свободного вращения. При этом 
можно указать два варианта выполнения: 

- вспомогательные пружинные балансы 260 полностью свободны во вращении без 
ограничения амплитуды, например, с классическим механическим крутильным 
колебанием; 

- вспомогательные пружинные балансы 260 ограничены по амплитуде и выполнены, 
например, моноблочно с балансом 26 из кремния или аналогичного материала с гибкой 
цапфой, то есть, с ограниченной амплитудой. 

На фиг. 4 представлен резонатор 1, аналогичный показанным на предыдущих 
фигурах, с балансом 26, подвешенным на одной или нескольких конструкциях 50 при 
помощи двух по существу диаметрально противоположных радиальных пружин, при 
этом траектория центра тяжести баланса 26 соответствует общему направлению этих 
двух пружин 51. В варианте ось баланса удерживается пружинами. В другом варианте 
баланс 26 поворачивается не на классическом валике, а при помощи гибких 
направляющих; при этом виртуальная ось баланса определена направлением пружин. 
Фигура специально представлена в упрощенном виде только с двумя пружинами, но, 
естественно, баланс 26 можно подвесить между тремя и более пружинами 51. Возможно 
моноблочное выполнение всего этого узла в пределах амплитуды крутильного 
колебания, необходимой для баланса 26. Понятно, что возможно многоуровневое 
выполнение для распределения функциональных компонентов в разных плоскостях. 

На фиг. 5А, 5B, SC тоже показан аналогичный резонатор 1, включающий в себя 
баланс 26, на ободе которого находятся лопатки 60 с аэродинамическим профилем, 
шарнирно установленные на уровне гибких цапф 81 на ободе баланса 26 и 
поворачивающиеся во время крутильно-колебательного движения баланса 26, как 
было указано выше. Эта конфигурация может быть предусмотрена для работы в вакууме 
с частотой регулирования лопаток, вдвое превышающей собственную частоту 00, или 
в воздухе, с частотой, в четыре раза превышающей w0. 

На фиг. 6 показан резонатор 1 с балансом 26. В данном случае регулятор 2 полностью 
отделен от резонатора 1: колодка 82 вблизи обода баланса 26, выполняющая функцию 
аэродинамического тормоза, подвешена при помощи пружины 83 к конструкции 50 и 
является подвижной на частоте, вдвое превышающей частоту резонатора 1 с пружинным 
балансом, включающего в себя этот баланс. Эта подвижность может быть обеспечена 
внешним источником возбуждения и может быть также получена, благодаря профилю, 
например, зубчатому профилю обода баланса, который создает изменение воздушного 
потока вблизи колодки 82. 

На фиг. 7 представлен баланс, аналогичный балансу на фиг. 3, с двумя 
вспомогательными пружинными балансами 260 с сильным дисбалансом 261, 
установленными свободно на одном диаметре и в положении створа дисбалансов, 
отличными (в точке покоя) от показанных на фиг. 3. Предпочтительно для выполнения 
этого варианта используют кремний или другой аналогичный материал, поддающийся 
микрообработке (в частности, оксид кремния, кварц “LIGA’®, аморфный металл или 
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аналогичные материалы): вспомогательные пружинные балансы и их дисбалансы 261 
являются моноблочными с балансом 26, относительно которого они поворачиваются 
при помощи гибких соединений, и положение створа дисбалансов соответствует 
состоянию покоя этой конструкции. Такой баланс тоже представляет собой решение 
очень легкой замены существующего баланса для улучшения хронометрических 
характеристик. 

На фиг. 8 показан резонатор с камертоном 55, закрепленным на конструкции 50, 
одна ветвь 56 которого входит в контакт с фрикционной колодкой 57, возбуждаемой 
на частоте, вдвое превышающей частоту резонатора 1 с камертоном. 

На фиг. 9 показан резонатор, который включает в себя баланс 26, содержащий кольцо 
7, удерживающее торсионную нить 46, и в котором регулирующее устройство задает 
периодическое изменение натяжения с частотой, вдвое превышающей частоту 
резонатора 1 с балансом и с торсионной нитью. 

На фиг. 10 показан параметрический резонатор 1, содержащий пружинный баланс 
3, вкотором наружный виток 6 спиральной пружины 4 закреплен на пальце 5, которому 
регулирующее устройство 2 задает периодическое движение, причем этот палец 5 
выполнен подвижным с возможностью поступательного движения, поворотного 
движения и наклона в пространстве для закручивания спиральной пружины 4 в случае 
необходимости. 

На фиг. 11 показан другой резонатор 1 с пружинным балансом 3, в котором 
спиральная пружина 4 оснащена механизмом с часовым градусником 12 с штифтами 
11, с регулирующей шатунно-кривошипной системой 2 для активации непрерывного 
перемещения градусника 12 с целью непрерывного изменения активной длины 
спиральной пружины 4. 

На фиг. 12 аналогично показана спиральная пружина 4, на которую опирается 
кулачок 14, приводимый во вращение регулятором 2 для непрерывного изменения 
активной длины спиральной пружины 4 и/или положения точки соединения и/или 
геометрии спиральной пружины. Эта фигура представлен собой упрощенный вид, где 
на спиральную пружину опирается единственной кулачок и только с одной стороны; 
разумеется, можно комбинировать два кулачка, выполненные с возможностью зажатия 
спиральной пружины 4 с двух сторон. 

На фиг. 13 аналогично показана спиральная пружина 4 с дополнительным витком 
18, закрепленным на этой спиральной пружине и локально образующим подкладку 
концевой кривой 17 спиральной пружины, и регулирующее устройство 2, приводящее 
в движение конец 18а этого дополнительного витка 18. 

На фиг. 14 тоже показана спиральная пружина 4 с другим витком 23 вблизи ее 
концевой кривой 17, который удерживается первым концом 24 при помощи опоры 59, 
управляемой регулирующим устройством 2, и который является свободным на втором 
конце 25, выполненным с возможностью периодического вхождения в контакт с 
концевой кривой 17 под действием регулирующего устройства 2 на эту опору. 

Фиг. 16А и 16В иллюстрируют изменение центра тяжести резонатора 1 с пружинным 
балансом 3, содержащим баланс 26 с установленным на нем по существу радиальными 
пружинами 72, закрепленными на ободе и поддерживающими колеблющиеся грузики 
71, аналогичные показанным Ha фиг. 2, но некоторые из них находятся внутри, а другие 
снаружи обода. Соответствующие центростремительные и центробежные эффекты 
обеспечивают модуляцию положения центра тяжести резонатора 1. 

На фиг. 17А и 17В аналогично фиг. 5 представлена другая версия системы с балансом 
26 и слопатками 80 на гибкой поворотной опоре 81, позволяющая изменять 
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аэродинамические потери и инерцию. 

Фиг. 18A-18D иллюстрируют модуляцию центра тяжести на основе резонатора, 
показанного на фиг. 3 или на фиг. 7, содержашего встроенные вспомогательные 
пружинные балансы 260 с дисбалансами 261. 

На фиг. 19 представлен пример выполнения параметрического генератора колебаний 
скольцом 7 баланса, на котором установлена кремниевая пружина 72 с периферическим 
грузиком 71, утяжеленным при помощи слоя 75 золота или другого тяжелого металла, 
полученного, например, посредством гальванического осаждения или другого способа, 
при этом узел пружина-грузик колеблется HA частоте регулирования WR. Например, 
00=10 Tu oR=20 Гц. На фиг. 20 показан баланс 26, в котором такие узлы пружина- 
грузик расположены, начиная OT кольца 7 до наибольшего диаметра обода. 

На фиг. 21 показан камертон 55, закрепленный в опоре 50, на одной ветви 56 которого 
установлен узел вспомогательного пружинного баланса 260 с эксцентричным 
дисбалансом 261, установленный с возможностью свободного крутильного колебания 
на этой ветви 56. 

На фиг. 22 показан камертон 55, на одной ветви 56 которого с возможностью 
свободной вибрации установлен узел пружина 72/грузик 71. 

В предпочтительном варианте выполнения изобретение относится также к часовому 
резонатору | с возбуждаемым колебанием, выполненному с возможностью колебания 
на собственной частоте W0 и содержащему, с одной стороны, по меньшей мере один 
колеблющийся орган, который предпочтительно содержит баланс 26 или камертон 55 
или вибрирующую пластинку или аналогичный элемент, и, с другой стороны, средства 
200 поддержания колебания, выполненные с возможностью воздействия ударом и/или 
усилием и/и моментом сил на этот колеблющийся орган 100. 

Согласно изобретению, на этом колеблющемся органе 100 установлено по меньшей 
мере одно колеблющееся регулирующее устройство 2, собственная частота которого 
является частотой регулирования WR и составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного 
указанной собственной частоты WO указанного резонатора 1, при этом указанное целое 
больше или равно 2 и меньше или равно 10. Конкретные значения WR относительно 
собственной частоты WO предпочтительно следуют особым правилам, которые были 
указаны выше. 

В первом версии это регулирующее устройство 2 содержит по меньшей мере один 
вспомогательный пружинный баланс 260, совершающий крутильные колебания вокруг 
вспомогательной поворотной оси, с дисбалансом 261, находящимся эксцентрично 
относительно этой вспомогательной поворотной оси этого вспомогательного 
пружинного баланса 260, который установлен с возможностью свободного крутильного 
колебания на колеблющемся органе 100. 

В частности, колеблющийся орган 100 совершает крутильные колебания вокруг 
главной поворотной оси, и указанный по меньшей мере один вспомогательный 
пружинный баланс 260 имеет вспомогательную ось, смещенную относительно главной 
поворотной оси. 

В частном варианте выполнения регулирующее устройство 2 содержит по меньшей 
мере первый вспомогательный пружинный баланс 260 и второй вспомогательный 
пружинный баланс 260, дисбалансы 261 которых в состоянии покоя в отсутствие 
воздействия совмещены с вспомогательными поворотными осями вспомогательных 
пружинных балансов 260. В частности, колеблющийся орган 100 совершает крутильные 
колебания вокруг главной поворотной оси, и указанный по меньшей мере один 
вспомогательный пружинный баланс 260 имеет вспомогательную ось, смещенную 
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относительно главной поворотной оси. 

В предпочтительном варианте, который позволяет применять технологию 
микроматериалов, по меньшей мере один такой вспомогательный пружинный баланс 
260 совершает крутильные колебания вокруг виртуальной вспомогательной оси, 
которую образуют упругие средства удержания, входящие в состав колеблющегося 
органа 10 для удержания вспомогательного пружинного баланса 260, и ограничен по 
амплитуде движения относительно колеблющегося органа 10. 

Предпочтительно по меньшей мере один такой вспомогательный пружинный баланс 
260 выполнен моноблочно с колеблющимся органом 100. 

В частности, по меньшей мере один такой вспомогательный пружинный баланс 260 
выполнен моноблочно с балансом 26, входящим в состав колеблющегося органа 100 
или образующим этот колеблющийся орган 100. 

Во второй версии регулирующее устройство 2 содержит по меньшей мере один узел 
пружина-грузик, содержащий грузик 71, соединенный через пружину с точкой 73 
колеблющегося органа 100. 

В частности, колеблющийся орган 10 совершает крутильные колебания вокруг 
главной поворотной оси, и по меньшей мере одна такая пружина 72 расположена 
радиально относительно этой главной поворотной оси. 

В частном варианте колеблющийся орган 10 содержит такие узлы пружина-грузки, 
в которых пружины 72 расположены радиально относительно главной поворотной 
оси и в которых по меньшей мере первый узел содержит грузик 71, более удаленный 
OT главной поворотной оси, чем его пружина 72, и в которых по меньшей мере другой 
узел содержит грузик 71, расположенный ближе к главной поворотной оси, чем его 
пружина 72. 

В частности, колеблющийся орган 10 совершает крутильные колебания вокруг 
главное поворотной оси, и по меньшей мере одна такая пружина 72 расположена в 
направлении, касательном к точке 73, относительно главной поворотной оси. 

В частности, по меньшей мере один такой узел пружина-грузик обладает свободой 
движения, если не считать его точку 73 соединения, относительно колеблющегося 
органа 100. 

B частном варианте узел пружина-грузик может ограниченно двигаться при помощи 
направляющих средств, входящих в состав указанного колеблющегося органа 100, или 
движется в дорожке 74, которую содержит указанный колеблющийся орган 100. 

В третьей версии регулирующее устройство 2 содержит по меньшей мере одну лопатку 
80 или пластинку 84, подвижную под действием аэродинамических изменений и 
соединенную с колеблющимся органом 100 при помощи цапфы 81 или при помощи 
упругой пластинки или при помощи стойки 85. 

В частности, в частном варианте выполнения по меньшей мере одна лопатка 80 или 
пластинка 84 выполнена с возможностью поворота относительно цапфы 81 или упругой 
пластинки или стойки 85, на которой она установлена. 

В предпочтительном варианте, который позволяет легко адаптировать изобретение 
к существующим часовым механизмам, в частности, позволяет значительно улучшить 
хронометрические характеристики с минимальным затратами, колеблющийся орган 
100 представляет собой баланс 26, на который действуют средства 200 поддержания 
колебания, которые является возвратными средствами, содержащими по меньшей мере 
одну спиральную пружину 4 и/или по меньшей мере одну торсионную нить 46. 

В другом частном варианте выполнения колеблющийся орган 100 является 
камертоном 55, по меньшей мере на одну ветвь 56 которого действуют средства 200 
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поддержания колебания. 

Понятно, что эти различные не ограничительные варианты можно комбинировать 
между собой и/или с другими вариантами, соблюдающими принципы изобретения. 

Изобретение относится также к часовому механизму 10, содержащему по меньшей 
мере один резонатор 1, выполненный с возможностью колебания в пределах своей 
собственной частоты 00. Согласно изобретению, этот часовой механизм 10 содержит 
по меньшей мере одно регулирующее устройство 2, содержащее средства, выполненные 
с возможностью воздействия на этот резонатор 1, задавая периодическую модуляцию 
резонансной частоты и/или добротности и/или положения точки покоя резонатора | с 
частотой регулирования WR, которая составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного 
собственной частоты 00 указанного резонатора 1, при этом указанное целое больше 
или равно 2 и меньше или равно 10. 

В первой версии этот часовой механизм 10 содержит по меньшей мере один такой 
резонатор 1, в котором колеблющийся орган 100 содержит по меньшей мере одно 
указанное регулирующее устройство 2. 

Во второй версии этот часовой механизм 10 содержит по меньшей мере одно такое 
регулирующее устройство 2, выполненное отдельно от такого по меньшей мере одного 
резонатора 1, которое действует либо посредством контакта по меньшей мере с одним 
компонентом этого резонатора 1, либо на расстоянии от этого резонатора 1 посредством 
модуляции аэродинамического потока или магнитного поля или электростатического 
поля или электромагнитного поля. 

Предпочтительно этот резонатор 1 содержит по меньшей мере один 
деформирующийся компонент с изменяющейся жесткостью и/или инерцией, и это по 
меньшей мере одно регулирующее устройство 2 содержит средства, выполненные с 
возможностью деформирования этого деформирующегося компонента для изменения 
его жесткости и/или его инерции. 

В частном варианте выполнения, это по меньшей мере одно регулирующее устройство 
2 содержит средства, выполненные с возможностью деформирования этого 
деформирующегося компонента и с возможностью модуляции положения центра 
тяжести этого резонатора 1. 

В частном варианте выполнения, это по меньшей мере одно регулирующее устройство 
2 содержит средства генерирования потерь по меньшей мере на одном компоненте 
этого резонатора 1. 

В варианте выполнения, который является предпочтительным, так как является 
легким в осуществлении, регулирующее устройство 2 содержит средства модуляции 
аэродинамического потока вблизи колеблющегося органа 100, причем эти средства 
модуляции содержат по меньшей мере одну колодку 83, подвешенную к конструкции 
50 при помощи упругих возвратных средств 83. 

Изобретение относится также к часовому изделию 30, в частности, к наручным часам, 
содержащим по меньшей мере один такой часовой механизм 10. 

Естественно, изобретение можно вполне применять для другого часового изделия, 
такого как настенные часы. Его можно применять для любого типа генератора 
колебаний, содержащего механический колеблющийся орган 100, и, в частности, для 
маятника. 

Возбуждение на частоте WR, которая было определена выше и, в частности, вдвое 
превышает частоту 00, можно производить при помощи сигнала прямоугольной формы 
или импульсного сигнала, поэтому нет необходимости в синусоидальном возбуждении. 

Поддерживающий регулятор не обязательно должен быть сверхточным: его 
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возможная погрешность выражается только в потере амплитуды, HO без изменения 
частоты, если только эта частота не является очень переменчивой, чего следует избегать. 
По сути дела эти два генератора колебаний, то есть поддерживающий регулятор и 
поддерживаемый резонатор, не связаны, но один из них поддерживает работу другого, 
в идеале (но не обязательно, только в одном направлении. 

В предпочтительном варианте выполнения между этим поддерживаюшим 
регулятором 2 и поддерживаемым резонатором | связуюшая пружина OTCYTCTBYET. 

Изобретение отличается от известных спаренных генераторов колебаний тем, что 
частота регулятора вдвое превышает или является кратной собственной частоты 
резонатора (или по крайней мере очень близка к такому кратному), а также способом 
передачи энергии. 


(57) Формула изобретения 

1. Способ поддержания работы и регулирования частоты часового резонатора (1) 
во время работы указанного резонатора (1) около его собственной частоты (о0), 
согласно которому применяют по меньшей мере одно регулируюшее устройство (2), 
воздействуюшее на указанный резонатор (1) периодическим движением, при этом 
указанное периодическое движение задает периодическую модуляцию резонансной 
частоты, и/или добротности, и/или положения точки покоя указанного резонатора (1) 
с частотой регулирования (WR) указанного регулируюшего устройства (2), которая 
составляет OT 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной собственной частоты (w0), 
при этом указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, отличающийся 
тем, что указанное периодическое движение задает периодическую модуляцию 
добротности указанного резонатора (1), оказывая влияние на потери, и/или на 
демпфирование, и/или на трение указанного резонатора (1). 

2. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности указанного резонатора (1), оказывая влияние 
на аэродинамические потери указанного резонатора (1), посредством деформации 
указанного резонатора (1) и/или посредством изменения окружающей среды вокруг 
указанного резонатора (1). 

3. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности указанного резонатора (1), модулируя 
внутреннее демпфирование упругих возвратных средств, входящих в состав указанного 
резонатора (1). 

4. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию добротности указанного резонатора (1), модулируя 
механическое трение внутри указанного резонатора (1). 

5. Способ по п. 1, отличающийся тем, что применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство (2), действующее на указанный резонатор (1) периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию по меньшей мере резонансной частоты указанного резонатора (1). 

6. Способ по п. 1, отличающийся тем, что применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство (2), действующее на указанный резонатор (1) периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
модуляцию по меньшей мере положения точки покоя указанного резонатора (1). 

7. Способ по п. 1, отличающийся тем, что применяют по меньшей мере одно 
регулирующее устройство (2), действующее на указанный резонатор (1) периодическим 
движением, при этом указанное периодическое движение задает периодическую 
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модуляцию TIO меньшей мере резонансной частоты и положения точки покоя указанного 
резонатора (1). 

8. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), оказывая 
влияние на жесткость и/или на инерцию указанного резонатора (1). 

9. Способ по п. 8, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), задавая 
модуляцию жесткости указанного резонатора (1) и модуляцию инерции указанного 
резонатора (1). 

10. Способ по п. 8, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), задавая 
модуляцию инерции указанного резонатора (1) посредством модуляции распределения 
массы указанного резонатора (1), и/или посредством деформации указанного резонатора 
(1), и/или посредством модуляции положения центра инерции указанного резонатора 
CE), 

11. Способ по п. 8, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), задавая 
модуляцию жесткости упругого возвратного средства, входящего в состав указанного 
резонатора (1), или модуляцию возвратного усилия, которым действует магнитное, или 
электростатическое, или электромагнитное поле внутри указанного резонатора (1). 

12. Способ по п. 11, отличающийся тем, что указанное периодическое движение 
задает периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), 
задавая модуляцию активной длины пружины, входящей в состав указанного резонатора 
(1), или модуляцию сечения пружины, входящей в состав указанного резонатора (1), 
или модуляцию модуля упругости упругого возвратного средства, входящего в состав 
указанного резонатора (1), или модуляцию формы упругого возвратного средства, 
входящего в состав указанного резонатора (1). 

13. Способ по п. 7, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию резонансной частоты указанного резонатора (1), задавая 
модуляцию жесткости указанного резонатора (1) и модуляцию положения точки покоя 
указанного резонатора (1). 

14. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение задает 
периодическую модуляцию положения точки покоя указанного резонатора (1) 
посредством модуляции положения крепления указанного резонатора (1) и/или 
посредством модуляции равновесия между возвратными силами, действующими на 
указанный резонатор (1). 

15. Способ по п. 14, отличающийся тем, что указанное периодическое движение 
задает периодическую модуляцию положения точки покоя указанного резонатора (1) 
посредством модуляции равновесия между возвратными силами, действующими на 
указанный резонатор (1) и создаваемыми механическими упругими возвратными 
средствами, и/или магнитными возвратными средствами, и/или электростатическими 
возвратными средствами. 

16. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанное периодическое движение 
сообщают с одинаковой частотой регулирования (WR) одновременно компоненту 
указанного резонатора (1) и механизму генерирования потерь по меньшей мере на 
одном компоненте указанного резонатора (1). 

17. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанный регулирующий механизм (2) 
задает периодическое изменение частоты указанного резонатора (1) с относительной 
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амплитудой, превышаюшей обратную величину добротности указанного резонатора 
(1). 

18. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанный способ применяют для 
указанного резонатора (1), содержашего по меньшей мере один узел пружинного 
баланса (3), включающий в себя баланс (26), при этом добротность указанного 
резонатора (1) изменяют посредством воздействия указанным регулируюшим 
устройством (2), вызывая колебания вспомогательных пружинных балансов (260) с 
сильным остаточным дисбалансом, эксцентрично установленных на указанном балансе 
(26). 

19. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанный способ применяют для 
указанного резонатора (1), содержащего по меньшей мере один баланс (26), содержащий 
кольцо (7), удерживающее торсионную нить (46), образующую упругое возвратное 
средство (40), при этом приводят в действие указанное по меньшей мере одно 
регулирующее устройство (2), задавая периодическое изменение натяжения указанной 
торсионной нити (46). 

20. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанный способ применяют для 
указанного резонатора (1), содержащего по меньшей мере один узел пружинного 
баланса (3), включающего в себя баланс (26), при этом добротность указанного 
резонатора (1) изменяют посредством изменения трения указанного баланса (26) о 
воздух, получаемого за счет локального изменения геометрии указанного баланса (26), 
на котором находятся модулирующие лопатки с профилем в виде крыльев самолета, 
шарнирно установленные на периферии указанного баланса (26), причем указанные 
лопатки являются реверсивными и выполнены с возможностью полного поворота в 
направлении движения. 

21. Способ по п. 1, отличающийся тем, что указанный способ применяют для 
указанного резонатора (1), содержащего по меньшей мере один камертон, при этом 
указанное по меньшей мере одно регулирующее устройство (2) действует на крепление 
указанного камертона и/или на подвижный элемент, оказывающий давление по меньшей 
мере на одну ветвь указанного камертона. 

22. Способ поддержания работы и регулирования частоты часового резонатора (1) 
во время работы указанного резонатора (1) около его собственной частоты (WO), в 
котором применяют по меньшей мере одно регулирующее устройство (2), 
воздействующее на указанный резонатор (1) периодическим движением, при этом 
указанное периодическое движение задает периодическую модуляцию резонансной 
частоты, и/или добротности, и/или положения точки покоя указанного резонатора (1) 
с частотой регулирования (OR) указанного регулирующего устройства (2), которая 
составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной собственной частоты (WO), 
причем указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, отличающийся 
тем, что указанный способ применяют к указанному резонатору (1), содержащему по 
меньшей мере один узел пружинного баланса (3), включающий в себя баланс (26), при 
этом указанную добротность указанного резонатора (1) изменяют посредством 
возбуждения, под действием указанного регулирующего устройства (2), колебаний 
вспомогательных пружинных балансов (260) с сильным остаточным дисбалансом, 
установленных эксцентрично на указанном балансе (26). 

23. Способ поддержания работы и регулирования частоты часового резонатора (1) 
во время работы указанного резонатора (1) около его собственной частоты (000), в 
котором применяют по меньшей мере одно регулирующее устройство (2), 
воздействующее на указанный резонатор (1) периодическим движением, при этом 
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указанное периодическое движение задает периодическую модуляцию резонансной 
частоты, и/или добротности, и/или положения точки покоя указанного резонатора (1) 
с частотой регулирования (WR) указанного регулирующего устройства (2), которая 
составляет OT 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной собственной частоты (WO), 
причем указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, отличающийся 
тем, что указанный способ применяют к указанному резонатору (1), содержащему по 
меньшей мере один баланс (26), содержащий кольцо (7), удерживающее торсионную 
нить (46), которая образует упругое возвратное средство (46) указанного резонатора 
(1), при этом указанное по меньшей мере одно регулирующее устройство (2) приводят 
в действие, задавая периодическое изменение натяжения указанной торсионной нити 
(46). 

24. Способ поддержания работы и регулирования частоты часового резонатора (1) 
во время работы указанного резонатора (1) около его собственной частоты (c0), в 
котором применяют по меньшей мере одно регулирующее устройство (2), 
воздействующее на указанный резонатор (1) периодическим движением, при этом 
указанное периодическое движение задает периодическую модуляцию резонансной 
частоты, и/или добротности, и/или положения точки покоя указанного резонатора (1) 
с частотой регулирования (OR) указанного регулирующего устройства (2), которая 
составляет от 0,9 до 1,1 значения целого кратного указанной собственной частоты (WO), 
причем указанное целое больше или равно 2 и меньше или равно 10, отличающийся 
тем, что указанный способ применяют к указанному резонатору (1), содержащему по 
меньшей мере один камертон, при этом указанное по меньшей мере одно регулирующее 
устройство (2) действует на крепление указанного камертона и/или на подвижный 
элемент, оказывающий давление по меньшей мере на одну ветвь указанного камертона. 

25. Способ по любому из пи. 1, 22-24, отличающийся тем, что указанное регулирующее 
устройство (2) используют для запуска и/или поддержания работы указанного 
резонатора (1). 

26. Способ по любому из пп. 1, 22-24, отличающийся тем, что указанную частоту 
регулирования (OR) выбирают равной значению целого кратного указанной собственной 
частоты (00), при этом указанное целое больше или равно 2. 

27. Способ по любому из пп. 1, 22-24, отличающийся тем, что указанная частота 
регулирования (OR) вдвое превышает указанную собственную частоту (%0). 

28. Способ по любому из пп. 1, 22-24, отличающийся тем, что указанная частота 
регулирования (WR) составляет величину между 1,8 и 2,2 указанной собственной частоты 
(00). 

29. Способ по любому из пп. 1, 22-24, отличающийся TEM, что периодическое движение 
регулирующего устройства (2) задает модуляцию частоты и/или положения точки покоя 
указанного резонатора (1) дистанционно при помощи электрической, или магнитной, 
или электромагнитной силы. 
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(57) Реферат: 

Изобретение относится к наручным или 
карманным часам, содержащим часовой 
механизм. Механический часовой механизм (100) 
содержит средство хранения энергии, 
выполненное с возможностью привода зубчатой 
передачи, выходной подвижный компонент 
которой выполнен с возможностью поворота 
вокруг центральной оси, и содержит поворотный 
резонатор (10). При этом резонатор содержит 
центральный подвижный компонент (1), 
выполненный с возможностью поворота вокруг 
центральной оси (А) и содержащий входной 
подвижный компонент (2). Причем резонатор 
(10) содержит множество инерционных элементов 
(3), каждый из которых выполнен с 
возможностью поворота относительно 


центрального подвижного компонента (1) вокруг 
вторичной оси (В), перпендикулярной к 
центральной оси (А), и возвращается в положение 
покоя относительно центрального подвижного 
компонента (1) посредством упругого 
возвратного элемента (4), при этом каждая 
вторичная ось (В) проходит через центр масс 
инерционного элемента (3), связанного с ней. 
Техническим результатом является исключение 
трения в шарнирах и толчкообразного движения 
спускового механизма с целью повышения 
показателя качества резонатора и эффективности 
спускового механизма, увеличение срока службы 
и повышение точности хода. 2 н. и 23 з.п. ф-лы, 8 
ил. 
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(54) MECHANICAL CLOCK MECHANISM WITH ROTARY RESONATOR, WHICH IS ISOCHRONOUS AND 
IS NOT SENSITIVE TO LOCATION 


(57) Abstract: 

FIELD: watches and other time measuring 
instruments. 

SUBSTANCE: invention relates to wrist or pocket 
watch containing clock mechanism. Mechanical clock 
mechanism (100) comprises an energy storage device 
configured to drive a gear, the output movable 
component of which is rotatable about a central axis 
and comprising rotary resonator (10). Resonator 
comprises a central movable component (1) configured 
to turn about the central axis (A) and comprising an 
input movable component (2). Resonator (10) comprises 
a plurality of inertia elements (3), each of which is made 
with possibility of rotation relative to central movable 


component (1) around secondary axis (B), perpendicular 
to central axis (A), and returns to rest position relative 
to central movable component (1) by means of resilient 
return element (4), wherein each secondary axis (B) 
passes through the centre of mass of inertial element 
(3) connected to it. 

EFFECT: elimination of friction in hinges and jerky 
movement of trigger mechanism in order to increase 
quality factor of resonator and efficiency of trigger 
mechanism, increase in service life and increase of 
stroke accuracy. 
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Область техники, к которой относится изобретение 

Изобретение относится к механическому часовому механизму, содержашему по 
меньшей мере одно средство хранения энергии, выполненное с возможностью привода 
зубчатой передачи, выходной подвижный компонент которой выполнен с возможностью 
поворота вокруг приводной оси и содержит поворотный резонатор, содержащий по 
меньшей мере один центральный подвижный компонент, выполненный с возможностью 
поворота вокруг центральной оси и содержащий входной подвижный компонент, 
выполненный с возможностью взаимодействия с выходным подвижным компонентом. 

Изобретение также относится к наручным или карманным часам, содержащим такой 
механизм. 

Изобретение относится к области задающих генераторов для механических часовых 
механизмов. 

Уровень техники 

Большинство современных механических часов снабжено балансом с волоском и 
швейцарским рычажным спусковым механизмом. Баланс с волоском представляет 
собой задающий генератор часов. Его также называют «резонатором». Спусковой 
механизм, со своей стороны, выполняет две ключевые функции: 

- поддержание циклов движения резонатора вперед-назад; 

- счет этих циклов. 

В дополнение к выполнению этих двух основных функций требуется, чтобы спусковой 
механизм был прочным, стойким к толчкам, исключал торможение движения 
(перебрасывание) и не терял его установку в течение продолжительного периода 
времени. 

Швейцарский рычажный спусковой механизм, являющийся одним из наиболее часто 
используемых, обладает низкой эффективностью использования энергии, составляющей 
порядка 30%. Эти низкоэффективные системы являются таковыми из-за того, что 
движения спускового механизма являются толчкообразными, в них существуют 
холостые проходы или выстои, которые требуются для восприятия распространения 
циклов обработки, а также из-за того, что некоторые компоненты передают их движение 
через наклонные плоскости, которые трутся друг о друга. 

Раскрытие сущности изобретения 

Задачей настоящего изобретения является исключение толчкообразного движения 
спускового механизма для повышения его эффективности. Для решения этой задачи 
предложено использовать поворотный резонатор, характеризующийся, главным 
образом, тем, что он обладает возможностью поддержания вращения благодаря 
использованию крутящего момента, прилагаемого непосредственно к оси резонатора, 
исключая, таким образом, динамические потери обычного рычажного спускового 
механизма. 

Исторически так сложилось, что часовщики не рассматривали поворотные 
резонаторы в качестве задающего генератора для наручных или карманных часов, так 
как поворотные резонаторы обычно не являются изохронными, и, кроме того, они 
чувствительны к силе тяготения и, таким образом, к положению наручных или 
карманных часов в гравитационном поле. 

Такой механизм, как регулятор Barra, может составлять основу поворотного 
резонатора, но с изменениями, вводимыми для того, чтобы сделать его изохронным и 
нечувствительным к силе тяготения. Более конкретно, регулятор Ватта чувствителен 
к его ориентации в гравитационном поле, так как общий центр масс двух грузиков 
смещается с изменением амплитуды: грузики поднимаются вверх вдоль оси при 
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увеличении амплитуды. В результате, воздействие сил тяготения на возвратную силу 
колеблется в зависимости от ориентации. Кроме того, регулятор Ватта является 
анизохронным, так как возвратная сила грузиков, при использовании пружины и/или 
при использовании сил тяготения, не соответствует определенным условиям. 

Изобретение, таким образом, ставит перед собой задачу создания условий, при 
которых было бы возможно использование поворотного резонатора, который можно 
было бы использовать в качестве задающего генератора в приборе для измерения 
времени: 

- условия изохронности: наличие упругих (или потенциально упругих) возвратных 
сил, прикладываемых к центру масс каждого полуплеча; наличие центральной силы с 
интенсивностью, пропорциональной расстоянию между осью вращения и центром масс 
полуплеча; 

- УСЛОВИЯ ПОЗИЦИОННОЙ интенсивности: использование по меньшей мере двух полуплеч, 
направляемых таким образом, чтобы их центр масс можно было ОТВОДИТЬ ОТ ОСИ 
вращения, сохраняя, в то же время, общий центр масс резонатора в фиксированном 
положении; 

- условия нулевых сил реакции в опоре: использование плеч, распределенных 
симметрично относительно оси таким образом, чтобы были исключены реакции в 
шарнирах при всех амплитудах. 

Поэтому изобретение относится к механическому часовому механизму по п. 1. 

Изобретение также относится к часам, содержащим такой механизм. 

Краткое описание чертежей 

Дополнительные отличительные признаки и преимущества изобретения станут 
очевидными после прочтения последующего подробного описания со ссылками на 
прилагаемые чертежи. 

На фиг. 1 - схематический вид в перспективе первого варианта резонаторного 
механизма согласно изобретению, выполненного на основе резонаторного механизма 
типа пантографа согласно заявке EP16195399 этого же заявителя, но в котором поворот 
инерционных элементов происходит перпендикулярно повороту привода; 

Ha фиг. 2, как и Ha фиг. 1, - другой альтернативный вариант резонаторного механизма 
согласно изобретению, упрощенного посредством исключения сочлененных 
динамических звеньев; 

на фиг. 3 - детали поворотного резонаторного механизма, подобного изображенному 
на фиг. 2, содержащего центральный подвижный компонент, выполненный с 
возможностью поворота относительно центральной оси, относительно которой два 
плоских инерционных элемента возвращаются к центральному подвижному компоненту 
под действием упругих возвратных средств, состоящих здесь из тонкостенных упругих 
клиновидных элементов, которые могут перемещаться относительно перпендикулярной 
оси; 

на фиг. 4 - альтернативный вариант, в котором упругие возвратные средства состоят 
из перекрещенных пластин - гибких направляющих, где каждая гибкая направляющая, 
содержит два уровня и одну пластину на уровень; причем эти две пластины перекрещены 
в проекции на плоскость, параллельную плоскостям уровней; 

на фиг. 5 - вид в проекции на плоскость первого устройства, содержащего две такие 
асимметричные перекрещенные пластины в конкретном устройстве, выполненном с 
возможностью создания возвратного крутящего момента, пропорционального синусу 
двойного угла поворота; 

на фиг. 6 - вид в проекции на плоскость второго устройства, содержащего две 
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пластины, образующие шарнир с вынесенным центром податливости (ВЦП) co 
смещенным центром вращения, в конкретном устройстве, выполненном аналогичным 
образом для создания возвратного крутящего момента, пропорционального синусу 
двойного угла поворота; 

на фиг. 7 - схематический вид в перспективе часового механизма, содержащего такой 
поворотный резонатор с центральной осью, параллельной основной оси циферблата 
часового механизма; 

на фиг. 8 - схематический вид в перспективе часового механизма, содержащего такой 
поворотный резонатор, при этом центральная ось перпендикулярна основной оси 
циферблата часового механизма. 

Осуществление изобретения 

Заявка EP16195399 этого же заявителя относится к резонаторному механизму для 
часового механизма, содержащему входной подвижный компонент, установленный с 
возможностью поворота вокруг оси вращения и подверженный воздействию крутящего 
момента, и центральный подвижный компонент, вращающийся как одно целое с этим 
входным подвижным компонентом вокруг оси вращения и выполненный с 
возможностью постоянного менять направление. Этот резонаторный механизм содержит 
множество М инерционных элементов, каждый из которых может двигаться по меньшей 
мере с одной степенью свободы относительно центрального подвижного компонента 
и возвращаться к оси вращения под действием упругих возвратных средств, 
выполненных с возможностью приложения возвратной силы к центру масс инерционного 
элемента. Этот резонаторный механизм обладает вращательной симметрией порядка 
М. Этот резонаторный механизм содержит средства динамического соединения между 
всеми инерционными элементами, которые выполнены с возможностью сохранения 
всех центров масс инерционных элементов на одинаковом расстоянии от оси вращения 
все время, и упругие возвратные средства, прикладывающие упругий потенциал, 
характеризующийся определенным соотношением. Более конкретно, этот резонаторный 
механизм имеет конструкцию типа пантографа. 

Задача заключается в усовершенствовании такого механизма. Более конкретно, 
крутящий момент и аэродинамическое сопротивление генерируют радиальную силу, 
которая объединяется с упругим потенциалом и прерывает изохронность. 

Настоящим изобретением предложено ориентирование поворота инерционных 
элементов по-другому: таким образом, чтобы не прерывалась изохронность, 
посредством привода или посредством тангенциальных аэродинамических сил. На фиг. 
1 изображен один вариант резонаторного механизма согласно изобретению, в котором 
поворот инерционных элементов происходит перпендикулярно повороту привода. 

На фиг. 2 показано, что сложное сочленение звеньев механизма, представленного 
на фиг. 1, которое взято непосредственно из заявки ЕР16195399, может исчезнуть, 
уступив место благоприятной и очень простой конструкции: настоящее изобретение 
обладает преимуществом, заключающимся в объединении приводного подвижного 
компонента и резонатора в единую целую конструкцию, очень простую в изготовлении. 

При использовании этого механизма исключаются толчки и трение, присущие плохо 
настроенным шлицевым или кривошипным приводным механизмам. 

Изобретением исключено, с одной стороны, ненужное увеличение упругих элементов 
между платиной и инерционным элементом и, с другой стороны, между приводным 
подвижным компонентом и инерционным элементом. 

Таким образом, изобретение относится к механическому часовому механизму 100, 
содержащему по меньшей мере одно средство 200 хранения энергии, такое как барабан 
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или подобное устройство, выполненное с возможностью привода зубчатой передачи 
300, выходной подвижный компонент которой выполнен с возможностью поворота 
вокруг приводной оси. 

Этот механизм 100 содержит поворотный резонатор 10, который содержит по 
меньшей мере один центральный подвижный компонент 1, выполненный с 
возможностью поворота вокруг центральной оси А. 

Более конкретно, эта центральная ось А параллельна или перпендикулярна приводной 
оси. 

Центральный подвижный компонент 1 содержит входной подвижный компонент 2, 
выполненный с возможностью взаимодействия C выходным подвижным компонентом. 

Согласно изобретению поворотный резонатор 10 содержит по меньшей мере один 
инерционный элемент 3, выполненный с возможностью поворота относительно 
центрального подвижного компонента | вокруг вторичной оси В, перпендикулярной 
к центральной оси А и пересекающейся с ней, и возвращаемый в положение покоя, 
относительно центрального подвижного компонента 1, под действием по меньшей 
мере одного упругого возвратного элемента 4; причем эта вторичная ось В проходит 
через центр масс связанного с ней инерционного элемента 3. 

Более конкретно, поворотный резонатор 10 содержит множество инерционных 
элементов 3, каждый из которых выполнен с возможностью поворота относительно 
центрального подвижного компонента 1 вокруг вторичной оси В, перпендикулярной 
к центральной оси А и пересекающейся с ней, и возврата в положение покоя, 
относительно центрального подвижного компонента 1, посредством по меньшей мере 
одного упругого возвратного элемента 4. 

Кроме того, каждая вторичная ось В проходит через центр масс связанного с ней 
инерционного элемента 3. 

Более конкретно, этот по меньшей мере один упругий возвратный элемент 4 выполнен 
свозможностью приложения к соответствующему инерционному элементу 3 крутящего 
момента с упругим возвратным моментом, согласно уравнению: 


M(0 )= 1-03 (L-13)-sin(20)), 
где: 0; - угол наклона инерционного элемента 3 относительно его упомянутого 


положения покоя, которое является его положением равновесия в неподвижном 
состоянии; 
оз - угловая скорость центрального подвижного компонента 1, которая, таким 


образом, является частотой пульсации резонатора; 
I, - момент инерции инерционного элемента 3 относительно поперечной оси E, 


перпендикулярной и к центральной оси А и к упомянутой вторичной оси В; 
[3 - момент инерции инерционного элемента 3 относительно центральной оси А. 


Более конкретно, этот поворотный резонатор 10 обладает, в положении покоя, 
вращательной симметрией относительно центральной оси А порядка М, где М - целое 
число, большее или равное 2. 

Более конкретно упомянутые инерционные элементы 3, которые содержит 
поворотный резонатор 10, обладают, в положении покоя, вращательной симметрией 
относительно центральной оси А порядка М, где М - целое число, большее или равное 
2 

Более конкретно, также каждый инерционный элемент 3 обладает вращательной 
симметрией порядка 2 относительно его вторичной оси В. 

В альтернативном варианте по меньшей мере один упругий возвратный элемент 4 
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прикреплен первым концом к центральному подвижному компоненту 1, a вторым 
концом - к инерционному элементу 3. 

В другом альтернативном варианте, который может быть естественно объединен с 
предыдущим вариантом, по меньшей мере один упругий возвратный элемент 4 
прикреплен первым концом к одному инерционному элементу 3, а вторым концом - к 
другому инерционному элементу 3. 

В еще одном альтернативном варианте, показанном на фиг. 3 и 4, каждый упругий 
возвратный элемент 4 прикреплен первым концом к центральному подвижному 
компоненту 1, а вторым концом - к инерционному элементу 3. 

Более конкретно, и как показано в проиллюстрированных не ограничивающих 
вариантах осуществления изобретения, все инерционные элементы 3 одного и того же 
поворотного резонатора 10 выполнены с возможностью поворота вокруг общей 
вторичной оси В. 

В конкретных альтернативных вариантах, показанных на фиг. 3 и 4, по меньшей 
мере один упомянутый инерционный элемент 3 по меньшей мере в 5 раз больше по 
длине, чем по ширине, и по меньшей мере в 5 раз больше по ширине, чем по толщине. 

В одном предпочтительном варианте осуществления изобретения поворотный 
резонатор 10 содержит по меньшей мере одну гибкую направляющую для обеспечения 
поворотного и упругого возврата по меньшей мере одного инерционного элемента 3 
относительно центрального подвижного компонента 1. 

Эта гибкая направляющая может быть выполнена различными способами: в виде 
гибких пластин или пластин, имеющих шейку, расположенных таким образом, чтобы 
они перекрещивались в плоскости или в плоскостях, являющихся параллельными, но 
чтобы они перекрещивались в проекции на одну из этих параллельных плоскостей, или 
альтернативно были расположены в конфигурации с вынесенным центром податливости 
(ВЦП), что означает со смещенным центром вращения, где пластины вместе образуют 
клиновидный элемент или другую конфигурацию. 

Использование таких гибких направляющих для выполнения функции направления 
вращения и упругого возврата обеспечивает возможность исключения трения, 
существующего в традиционном шарнире вал-опора или подобном устройстве. 

Согласно одному варианту осуществления изобретения эти гибкие направляющие 
могут быть прикреплены к центральному подвижному компоненту 1 и/или к 
инерционному элементу 3 или могут быть выполнены за одно целое по меньшей мере 
содним из этих двух компонентов или с обоими компонентами. Варианты осуществления 
изобретения, в которых гибкие направляющие выполнены за одно целое, могут быть 
изготовлены из микро-машинообрабатываемого материала, полученного с 
использованием процессов “Liga”, или “Mems”, или подобного процесса; могут быть 
изготовлены, по меньшей мере частично, из аморфного материала, из кремния и оксида 
кремния, из “АПУ” (алмазоподобного углерода) или из подобного материала. 

Более конкретно, эта гибкая направляющая является шарниром с пластинами, 
которые либо перекрещены копланарно, либо перекрещены в проекции на плоскость 
проекции, перпендикулярной к центральной оси А, как в варианте осуществления 
изобретения, представленном на фиг. 4. Посредством использования такой конфигурации 
могут быть обеспечены благоприятные условия, заключающиеся в гарантировании 
превосходных эксплуатационных характеристик. 

Это благоприятно для того, чтобы общий центр масс оставался фиксированным и 
чтобы объединенный эффект каких-либо нежелательных смещений отдельных центров 
масс инерционных элементов при их повороте приводил к их взаимному погашению. 
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Это означает, что общий центр масс всего поворотного резонатора 10 остается 
фиксированным, независимо от амплитуды. Это может быть достигнуто, в частности, 
посредством объединения геометрической вращательной симметрии и выбора гибких 
направляющих, являющихся идентичными для всего поворотного резонатора 10: 
каждый инерционный элемент 3, из которых он собран, возвращается под действием 
той же самой гибкой направляющей. 

Использование перекрещенных пластин конкретных геометрических форм 
обеспечивает дополнительную возможность гарантирования того, что возвратный 
крутящий момент, приложенный посредством гибкой направляющей к каждому из 
инерционных элементов, будет пропорционален синусу двойного угла поворота этого 
инерционного элемента 3. 

Две частные, совершенно не ограничивающие конструкции описаны ниже для 
пояснения способов достижения этого. 

На фиг. 5 показан асимметричный шарнир из перекрещенных пластин: эта гибкая 
направляющая выполнена с возможностью сообщения инерционному элементу 3 
возвратного крутящего момента, пропорционального синусу двойного угла поворота 
упомянутого инерционного элемента 3. Эта гибкая направляющая содержит две 
асимметричные гибкие пластины 31, 32, каждая из которых соединяет первую заделку 
41,42 центрального подвижного компонента 1 со второй заделкой 51, 52 инерционного 
элемента 3. Эти первые заделки 41, 42 определяют вместе со вторыми соответствующими 
заделками 51, 52 два направления DL 1, DL2 основных пластин. Каждый из центрального 
подвижного компонента 1 и инерционного элемента 3 является более жесткими, чем 
каждая из гибких пластин 31, 32. Направлениями 01.1, DL2 двух основных пластин 
определена теоретическая ось D поворота, где они перекрещиваются, когда две гибкие 
пластины 31, 32 являются копланарными, или где их проекции на плоскость проекции 
перекрещиваются, когда две гибкие пластины 31, 32 простираются на двух уровнях, 
параллельных плоскости проекции, но не являются копланарными плоскостями, как 
в случае, представленном на фиг. 4, и когда угол а при вершине треугольника равен 
112,5°. Вторая пластина 32 из этих пластин имеет, между ее противоположными 
заделками, вторую общую длину L2, которая в три раза больше первой общей длины 
L1 первой пластины 31 из этих пластин. Кроме того, расстояния между первыми 
заделками 41, 42 и теоретической осью D поворота составляют: для второй пластины 
32 второе осевое расстояние D2, равное 0,875 от второй общей длины L2, а для первой 
пластины 31 первое осевое расстояние D1 равно 0,175 от первой общей длины Ll. 

На фиг. 6 показана конфигурация с вынесенным центром податливости (BUIT), co 
смещенным центром вращения, которую не изготавливают в виде единой детали, а в 
форме, в которой пластины сжаты под небольшим углом вблизи по меньшей мере 
одного из HX концов, например, посредством выполнения прорези, смещенной в боковом 
направлении относительно теоретического направления пластины. Гибкая 
направляющая, выполненная в виде такого специального шарнира с вынесенным 
центром податливости (ВЦП), таким образом, обеспечивает возможность создания 
крутящего момента, пропорционального синусу двойного угла, где упомянутую гибкую 
направляющую изготавливают в виде шарнира с пластинами с вынесенным центром 
податливости (BIT), представляющего виртуальный шарнир, в котором введение 
пластин 31, 32 в посадочные места 51, 52, которые содержит упомянутый центральный 
подвижный компонент 1 и/или упомянутый инерционный элемент 3, происходит в 
результате угловой предварительной нагрузки, составляющей 0,15 радиан, со 
скручиванием Ha заделке, при этом угол при вершине треугольника, образованный 
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направлениями введения упомянутых пластин 31, 32, в упомянутом виртуальном 
шарнире составляет 52,642°, а расстояние между упомянутым виртуальным шарниром 
и ближайшей заделкой равен 0,268864 длины каждой из упомянутых пластин 31, 32, 
которые в данном случае являются идентичными; между их заделками в ненагруженном 
состоянии до предварительной нагрузки их конца. 

Более конкретно, эту гибкую направляюшую термически компенсируют. 

Более конкретно, также эта гибкая направляющая содержит пластины, изготовленные 
из оксидированного кремния, на которых различный рост диоксида кремния во время 
термической обработки обеспечивает возможность того, что элементы небольшого 
поперечного сечения, такие, как пластины в едином узле, могут быть предварительно 
напряжены в высокой степени. 

В альтернативном варианте, представленном на фиг. 1, поворотный резонатор 10 
содержит сочлененные с некоторыми инерционными элементами 3 дополнительные 
динамические соединительные элементы 5, которые с этими инерционными элементами 
3 составляют шарнирную конструкцию типа пантографа и которые предназначены 
для увеличения радиального развертывания упомянутого поворотного резонатора 10 
посредством ограничения его высоты вдоль центральной оси А. 

В альтернативном варианте, представленном на фиг. 7, механизм 100 содержит по 
меньшей мере одну основную ось Р циферблата для размещения используемых стрелок 
или дисков и центральную ось À, параллельную этой основной оси Р 

В альтернативном варианте, представленном на фиг. 8, центральная ось А является 
в этом случае перпендикулярной к основной оси Р 

Например, выходной подвижный компонент зубчатой передачи 300 является 
червяком, предназначенным для взаимодействия с зубчатым колесом, которое 
составляет входной подвижный компонент 2. 

В частности, поворотный резонатор 10 содержит только два или три инерционных 
элемента 3. Более конкретно, компромисс должен быть достигнут между 
работоспособностью и габаритами, и при использовании резонатора, содержащего 
два инерционных элемента, обладающего вращательной симметрией, достигается 
требуемая работоспособность. 

В предпочтительном альтернативном варианте осуществления изобретения поворот 
центрального подвижного компонента 1 происходит по меньшей мере на одном 
магнитном шарнире, чтобы таким образом достигалась наибольшая эффективность. 

Изобретение также относится к механическим наручным или карманным часам 1000, 
содержащим по меньшей мере один такой механизм. 

Настоящим изобретением предложены существенные преимущества: 

- приего использовании исключается работа сил трения в шарнирах, имеющих место 
при использовании обычного баланса с волоском, для повышения показателя качества 
резонатора; 

- при его использовании исключается толчкообразное движение спускового механизма 
для повышения эффективности спускового механизма; 

- при его использовании увеличивается срок службы современных механических 
наручных или карманных часов; 

- при его использовании повышается точность хода современных механических 
наручных или карманных часов. 

Для данного размера механизма можно ожидать, что независимая работа наручных 
или карманных часов будет пятикратно повышена, и можно ожидать, что сила 
регулирования наручных или карманных часов будет удвоена. Это позволяет 
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утверждать, что изобретением обеспечивается возможность 10-кратного улучшения 
действия механизма. 


(57) Формула изобретения 

1. Механический часовой механизм (100), содержащий по меньшей мере одно средство 
(200) хранения энергии, выполненное с возможностью привода зубчатой передачи (300), 
выходной подвижный компонент которой выполнен с возможностью поворота 
относительно приводной оси, и содержащий поворотный резонатор (10), который 
содержит по меньшей мере один центральный подвижный компонент (1), выполненный 
с возможностью поворота вокруг центральной оси (А) и содержащий входной 
подвижный компонент (2), выполненный с возможностью взаимодействия с упомянутым 
выходным подвижным компонентом, отличающийся тем, что упомянутый поворотный 
резонатор (10) содержит по меньшей мере один инерционный элемент (3), выполненный 
с возможностью поворота относительно центрального подвижного компонента (1) 
вокруг вторичной оси (В), перпендикулярной к упомянутой центральной оси (A) и 
пересекающейся с ней, и возвращаемый в положение покоя относительно упомянутого 
центрального подвижного компонента (1) посредством по меньшей мере одного 
упругого возвратного элемента (4), и дополнительно отличающийся тем, что упомянутая 
вторичная ось (В) проходит через центр масс упомянутого инерционного элемента (3), 
связанного с ней. 

2. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый поворотный резонатор 
(10) содержит множество инерционных элементов (3), каждый из которых выполнен с 
возможностью поворота относительно центрального подвижного компонента (1) 
вокруг вторичной оси (В), перпендикулярной к упомянутой центральной оси (А) и 
пересекающейся с ней; причем каждый из них является возвращаемым в положение 
покоя относительно упомянутого центрального подвижного компонента (1) посредством 
по меньшей мере одного упругого возвратного элемента (4); при этом каждая 
упомянутая вторичная ось (В) проходит через центр масс упомянутого инерционного 
элемента (3), связанного с ней. 

3. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый по меньшей мере один 
упругий возвратный элемент (4) выполнен с возможностью приложения к упомянутому 
инерционному элементу (3) крутящего момента с упругим возвратным моментом 
согласно уравнению: 

М(01)= Vc (b-I5)-sin(20,), 

где: 0, - угол наклона инерционного элемента (3) относительно его упомянутого 
положения покоя, которое является его положением равновесия в неподвижном 
состоянии; 

(03 - угловая скорость упомянутого центрального подвижного компонента (1); 

了 - момент инерции упомянутого инерционного элемента (3) относительно поперечной 
оси (Е), перпендикулярной как к упомянутой центральной оси (А), так и к упомянутой 
вторичной оси (В); 

I3 - момент инерции инерционного элемента (3) относительно упомянутой центральной 
оси (А). 

4. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый поворотный резонатор 
(10) обладает в положении покоя вращательной симметрией относительно упомянутой 
центральной оси (А) порядка N, где М больше или равно 2. 

5. Механизм (100) по п. 2, отличающийся тем, что упомянутые инерционные элементы 
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(3), которые содержит упомянутый поворотный резонатор (10), обладают в положении 
покоя вращательной симметрией относительно упомянутой центральной оси (А) порядка 
М, где N больше или равно 2. 

6. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что по меньшей мере один упомянутый 
инерционный элемент (3) обладает вращательной симметрией порядка 2 относительно 
его упомянутой вторичной оси (В). 

7. Механизм (100) по п. 6, отличающийся тем, что каждый упомянутый инерционный 
элемент (3) обладает вращательной симметрией порядка 2 относительно его упомянутой 
вторичной оси (В). 

8. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что по меньшей мере один упомянутый 
упругий возвратный элемент (4) прикреплен первым концом к упомянутому 
центральному подвижному компоненту (1), а вторым концом - к упомянутому 
инерционному элементу (3). 

9. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что по меньшей мере один упомянутый 
упругий возвратный элемент (4) прикреплен первым концом к одному упомянутому 
инерционному элементу (3), а вторым концом - к другому упомянутому инерционному 
элементу (3). 

10. Механизм (100) по п. 8, отличающийся тем, что каждый упомянутый упругий 
возвратный элемент (4) прикреплен первым концом к упомянутому центральному 
подвижному компоненту (1), а вторым концом - к упомянутому инерционному элементу 
(3). 

11. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что все упомянутые инерционные 
элементы (3) выполнены с возможностью поворота вокруг общей вторичной оси (В). 

12. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что по меньшей мере один упомянутый 
инерционный элемент (3) по меньшей мере в 5 раз больше по длине, чем по ширине, и 
по меньшей мере в 5 раз больше по ширине, чем по толщине. 

13. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый поворотный 
резонатор (10) содержит по меньшей мере одну гибкую направляющую для обеспечения 
поворота и упругого возврата по меньшей мере одного упомянутого инерционного 
элемента (3) относительно упомянутого центрального подвижного компонента (1). 

14. Механизм (100) по п. 13, отличающийся тем, что упомянутая гибкая направляющая 
является шарниром с пластинами, которые либо перекрещены в одной плоскости, либо 
перекрещены в проекции на плоскость проекции, перпендикулярной к упомянутой 
центральной оси (A), либо выполнены с вынесенным центром податливости (ВЦП) co 
смещенным центром вращения. 

15. Механизм (100) по п. 13, отличающийся тем, что упомянутая гибкая направляющая 
выполнена с возможностью сообщения упомянутому инерционному элементу (3) 
возвратного крутящего момента, пропорционального синусу двойного угла поворота 
упомянутого инерционного элемента (3). 

16. Механизм (100) по п. 14, отличающийся тем, что упомянутая гибкая направляющая 
выполнена с возможностью сообщения упомянутому инерционному элементу (3) 
возвратного крутящего момента, пропорционального синусу двойного угла поворота 
упомянутого инерционного элемента (3); при этом упомянутая гибкая направляющая 
содержит две асимметричные гибкие пластины (31, 32), каждая из которых соединяет 
первую заделку (41, 42) упомянутого центрального подвижного компонента (1) со 
второй заделкой (51, 52) упомянутого инерционного элемента (3); причем упомянутыми 
первыми заделками (41, 42) совместно с упомянутыми вторыми соответствующими 
заделками (51, 52) определены направления (DL1; DL2) двух основных пластин; при 
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этом каждый из упомянутого центрального подвижного компонента (1) и упомянутого 
инерционного элемента (3) является более жестким, чем каждая из упомянутых гибких 
пластин (31, 32); причем упомянутыми направлениями (DL1; DL2) двух основных 
пластин определена теоретическая ось (D) поворота, где они перекрещиваются, когда 
упомянутые две гибкие пластины (31, 32) являются копланарными или где их проекции 
на упомянутую плоскость проекции перекрещиваются, когда упомянутые две гибкие 
пластины (31, 32) простираются в двух уровнях, параллельных упомянутой плоскости 
проекции, но не являются копланарными; причем угол (о) при вершине треугольника 
равен 112,59; при этом вторая пластина (32) из упомянутых пластин имеет между ее 
противоположными заделками вторую обшую длину (1.2), которая в три раза больше 
первой общей длины (L1) первой пластины (31) из упомянутых пластин; причем 
расстояния между упомянутыми первымизаделками (41,42) иупомянутой теоретической 
осью (D) поворота по отношению к упомянутой второй пластине (32) из упомянутых 
пластин составляет второе осевое расстояние (D2), равное 0,875 от упомянутой второй 
общей длины (L2), a по отношению к упомянутой первой пластине (31) из упомянутых 
пластин составляет первое осевое расстояние (D1), равное 0,175 OT упомянутой первой 
общей длины (L1). 

17. Механизм (100) по п. 13, отличающийся тем, что упомянутая гибкая направляющая 
выполнена в виде шарнира с пластинами с вынесенным центром податливости (ВЦП), 
представляющего виртуальный шарнир, в котором введение пластин (31, 32) в 
посадочные места (51, 52), которые содержит упомянутый центральный подвижный 
компонент (1) или упомянутый инерционный элемент (3), происходит в результате 
угловой предварительной нагрузки в 0,15 радиан; при этом угол при вершине 
треугольника, образованный направлениями введения упомянутых пластин (31, 32), B 
упомянутом виртуальном шарнире составляет 52,642°, причем расстояние между 
упомянутым виртуальным шарниром и ближайшей заделкой равно 0,268864 длины 
каждой из упомянутых пластин (31, 32) между их заделками в ненагруженном состоянии 
до предварительной нагрузки их конца. 

18. Механизм (100) по п. 13, отличающийся тем, что упомянутая гибкая направляющая 
термически компенсирована и содержит пластины, изготовленные из оксидированного 
кремния. 

19. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый поворотный 
резонатор (10) содержит сочлененные с некоторыми из упомянутых инерционных 
элементов (3) дополнительные динамические соединительные элементы (5), которые C 
упомянутыми инерционными элементами (3) составляют конструкцию типа пантографа 
и которые предназначены для увеличения радиального развертывания упомянутого 
поворотного резонатора (10) посредством ограничения его высоты вдоль упомянутой 
центральной оси (А). 

20. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что он содержит по меньшей мере 
одну основную ось (Р) циферблата для отображения с помощью стрелок или дисков, 
при этом упомянутая центральная ось (А) параллельна упомянутой основной оси (Р). 

21. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что он содержит по меньшей мере 
одну основную ось (Р) циферблата для отображения с помощью стрелок или дисков, 
при этом упомянутая центральная ось (А) перпендикулярна к упомянутой основной 
оси (Р). 

22. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый выходной подвижный 
компонент упомянутой зубчатой передачи (300) является червяком. 

23. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что упомянутый поворотный 
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резонатор (10) содержит только два или три упомянутых инерционных элемента (3). 
24. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что поворот упомянутого 
центрального подвижного компонента (1) происходит по меньшей мере на одном 
магнитном шарнире. 
25. Механические часы (1000), содержащие по меньшей мере один механизм (100) 
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(57) Формула изобретения 

1. Термокомпенсированный резонатор (1, 11), содержащий тело (5, 15) в 
деформированном виде, внутренняя часть (8, 18) которого изготовлена из первого 
материала, отличающийся тем, что по меньшей мере одна часть тела (5, 15) содержит 
по меньшей мере одно покрытие (2, 4, 6, 12, 14, 16), выполненное из металла с памятью 
формы, у которого изменение (СТЕ) модуля Юнга в зависимости от температуры имеет 
противоположный знак по сравнению с изменением (CTE) модуля Юнга первого 
материала, использованного для внутренней части (8, 18) тела, так что изменение 
частоты указанного резонатора в зависимости от температуры, по существу, равно 
нулю по меньшей мере до первого порядка (а, p). 

2. Резонатор (1, 11) по 11.1, отличающийся тем, что внутренняя часть (8, 18) тела (5, 
15) содержит стекло, металлическое стекло, техническую керамику или керамическое 
стекло. 

3. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что внутренняя часть (8, 18) тела (5, 
15) содержит монокристаллический кремний, легированный или нелегированный, либо 
поликристаллический кремний, легированный или нелегированный. 

4. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что внутренняя часть (8, 18) тела (5, 
15) содержит кварц. 

5. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что указанное по меньшей мере одно 
покрытие (2, 4, 6, 12, 14, 16) содержит сплав на основе Cu-Zn, Co-Ni, Ni-Ti или Cu-Al. 

6. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что тело (5, 15) имеет сечение, по 
существу, прямоугольной формы со сторонами попарно идентичными. 

7. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что тело (5, 15) имеет сечение, по 
существу, прямоугольной формы, при этом стороны тела полностью закрыты 
покрытием. 

8. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что указанное по меньшей мере одно 
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покрытие (2, 4, 6, 12, 14, 16) образует барьер для влаги. 

9. Резонатор (1, 11) по I.1, отличающийся тем, что указанное по меньшей мере одно 
покрытие (2, 4, 6, 12, 14, 16) является парамагнитным или диамагнитным. 

10. Резонатор (1, 11) по п.1, отличающийся тем, что тело (5) представляет собой 
пруток, скрученный в спираль, которая образует пружину баланса и соединена с 
маховиком. 

11. Резонатор (1, 11) no n.1, отличающийся тем, что тело (15) содержит по меньшей 
мередва прутка (17, 19), установленные симметрично таким образом, что они образуют 
камертон. 

12. Хронометр, характеризующийся тем, что содержит по меньшей мере один 
резонатор (1, 11) no любому из пп.1-11. 
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(54) МЕХАНИЗМ АНКЕРНЫЙ ГИБКИЙ С ПОДВИЖНОЙ РАМОЙ 


(57) Формула изобретения 

1. Механизм (100) анкерный для часового механизма (900) или часы (1000), 
включающие по меньшей мере один баланс (300) и по меньшей мере одно анкерное 
колесо (400), в которых передача импульсов между указанным по меньшей мере одним 
балансом (300) и указанным по меныпей мере одним анкерным колесом (400) 
осуществляется при помощи гибкого механизма (500) из единой детали, включаюшего 
по меньшей мере один контактный шпиндель (600), взаимодействуюший с указанным 
по меньшей мере одним анкерным колесом (400) или, соответственно, с указанным по 
меньшей мере одним балансом (300), и B которых указанный состоящий из единой 
детали гибкий механизм (500) соединен по меньшей мере одной гибкой пластиной (700), 
содержащейся в нем, c неподвижной структурой (800) указанных часов (1000), либо, 
соответственно, с указанным по меньшей мере одним анкерным колесом (400), B 
которых: указанный состоящий из единой детали гибкий механизм (500) является 
фиксирующим рычагом, который включает по меньшей мере одну подвижную раму 
(111) сфиксирующими зубцами (119), взаимодействующими с зубьями (118) указанного 
анкерного колеса (400), множество указанных гибких пластин (113) и вилку (114) с 
выступами (115) для взаимодействия с импульсным камнем (117) указанного баланса 
(300), и в которых указанная подвижная рама (111) полностью окружает указанное 
анкерное колесо (400), отличающийся тем, что указанные гибкие пластины (113) 
продолжаются пружинами (13), которые выполнены за одно целое с грузами (80), 
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которые либо жестко закреплены Ha указанной неподвижной структуре (800), либо 
имеют малую степень свободы относительно указанной структуры (800), ограниченную 
продольными участками (81), взаимодействующими CO штырями (112), содержащимися 
в указанной жесткой структуре (800) в направлении, ортогональном направлению 
поступательного перемещения, называемом направлением (Х) абсциссы указанной 
подвижной рамы (111). 

2. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что указанная подвижная рама (111) 
формирует рычаг с паллетами, выполненный с возможностью поступательного в 
указанном направлении (Х) поступательного перемещения, и включает по меньшей 
мере одну нагруженную пружину, обеспечивающую для указанной рамы нулевую 
жесткость, указанный механизм (100) выполнен таким образом, что когда указанный 
камень (117) входит в контакт с выступом (115), один указанный зубец (19) указанной 
подвижной рамы (111) выходит из зацепления с указанным анкерным колесом (400), 
не вызывая обратного 

хода, и зуб (118) указанного анкерного колеса (400) в положении по существу 
перпендикулярном указанному зубу (119) сообщает тангенциальный импульс указанной 
подвижной раме (111), и тем, что в конце передачи импульса зуб (118) указанного 
анкерного колеса (400) останавливается соответствующим зубом (119) указанной 
подвижной рамы (111). 

3. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что нагрузка указанных гибких пластин 
(113) рассчитывается таким образом, чтобы обеспечить создание системы с двумя 
положениями равновесия, и тем, что положение указанного импульсного зуба (118) 
относительно указанного фиксирующего зубца (119) может приблизить указанную 
подвижную раму (111) к неустойчивому положению для того, чтобы указанная рама 
обеспечила импульс через указанное анкерное колесо (400) и за счет энергии, 
аккумулированной в указанных гибких пластинах (113). 

4. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что указанные гибкие пластины (113) 
продолжаются пружинами (13), которые выполнены за одно целое с грузами (80), 
которые, либо неподвижно закреплены на указанной неподвижной структуре (800), 
либо имеют малую степень свободы относительно указанной структуры (800), 
ограниченную продолговатыми участками (81), взаимодействующими со штырями 
(112), содержащимися в указанной жесткой структуре (800), в направлении, 
ортогональном относительно направления поступательного перемещения указанной 
подвижной рамы (111). 

5. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что механизм включает по меньшей 
мере один кулачок (83) в отверстии (84) указанного груза (80), указанный кулачок (83) 
предназначен для предварительного взведения указанных гибких пластин (113). 

6. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что указанная подвижная рама (111) 
включает упорные грани (11) в направлении поступательного перемещения указанной 
рамы, упирающиеся в конце хода в ограничивающие упорные элементы (12). 

7. Механизм (100) по п. 4, отличающийся тем, что указанная подвижная рама (111) 
включает упорные поверхности (11) в направлении поступательного перемещения 
указанной рамы, упирающиеся в конце хода в ограничительные упорные элементы 
(12), и тем, что усилие, обеспечиваемое указанной по меньшей мере одной нагруженной 
пружиной (13), на 10-15% больше, чем максимальное усилие, вызывающее потерю 
устойчивости указанных гибких пластин (113), для обеспечения упора указанных 
упорных граней (11) указанной подвижной рамы (111) в указанные ограничивающие 
упорные элементы (12). 

8. Механизм (100) по п. 1, отличающийся тем, что указанные фиксирующие зубцы 
(119) сгруппированы в противоположные пары. 


Стр.: 2 


па 


СЗУСУТУ 2020 


V 


A 


2014143453 


RU 


9. Механизм (100) по п. 8, отличающийся тем, что первая пара зубцов (119A; 119C) 
расположена вдоль указанного первого направления (Х) абсциссы, в котором проходит 
и перемещается штырь указанной вилки (114), а вторая пара зубцов (119B; 119D) 
проходит во втором направлении (Ү) перпендикулярном указанному первому 
направлению (Х) абсциссы. 

10. Механизм часовой (900), включающий неподвижную структуру (800) и по меньшей 
мере один указанный механизм (100) по п. 1. 

11. Часы (1000), включающие неподвижную структуру (800) и по меньшей мере один 
указанный механизм (100) по п. 1 и/или по меньшей мере один часовой механизм (900) 
по п. 10. 
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(54) ГИБКИЙ АНКЕРНЫЙ МЕХАНИЗМ С БАЛАНСОМ БЕЗ РОЛИКА 


(57) Формула изобретения 

1. Часовой анкерный механизм (100), включающий в себя неподвижную конструкцию 
(800), баланс (300) без ролика и анкерное колесо (400; 126), и гибкий, цельный механизм, 
выполненный с возможностью передачи импульсов между указанным балансом (300) 
и указанным анкерным колесом (400; 126), при этом указанный цельный механизм (500) 
включает в себя по меньшей мере одну гибкую пластину (700; 124), соединяющую его 
с одной стороны с указанной неподвижной конструкцией (800) или с указанным колесом 
(400; 126) с другой стороны, 

характеризующийся тем, что указанный анкерный механизм (100) включает в себя 
пружину (121) баланса, выполненную с возможностью поддержания колебаний, и 
оканчивающуюся головкой (122), выполненной с возможностью перемещения при 
использовании, и направляемой гибким направляющим элементом (123) с гибкими 
пластинами (700; 124), при этом в указанной головке (122) установлена шпилька (127), 
выполненная с возможностью взаимодействия с кулачком (128) указанного анкерного 
колеса (400; 126), а на указанную головку (122) воздействует усилие со стороны 
указанной пружиной (121) баланса, обеспечивающее во время колебаний перемещение 
указанной головки (122) относительно ее положения блокирования и передачу движения 
указанной шпильке (127) для поддержания и регулирования колебаний. 

2. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1 для часового механизма (900) или 
часового устройства (1000), включающий в себя по меньшей мере один баланс (300) и 
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IO меньшей мере одно анкерное колесо (400; 126), при этом передача импульсов между 
указанным по меньшей мере одним балансом (300) и указанным по меньшей мере одним 
анкерным колесом (400; 126) осуществляется при помощи цельного, гибкого механизма 
(500), являюшегося частью указанного анкерного механизма (100) и включающего в 
себя по меньшей мере один чувствительный элемент (600), взаимодействующий с 
указанным по меньшей мере одним анкерным колесом (400; 126) или ссоответствующим 
указанным по меньшей мере одним балансом (300), при этом указанный цельный, 
гибкий механизм (500) соединен при помощи по меньшей мере одной гибкой пластины 
(700), являющейся его частью, с неподвижной конструкцией (800) указанного часового 
устройства (1000) или соответственно с указанным по меньшей мере одним анкерным 
колесом (400; 126), 

характеризующийся тем, что механизм представляет собой анкерный механизм (120) 
спружиной баланса, с балансом (300) без ролика, в котором колебания поддерживаются 
посредством головки и пружины (121) баланса, которая оканчивается на головке (122) 
пружины баланса, которая подвижна при использовании, и которая направляется 
гибким направляющим элементом (123), снабженным гибкими пластинами (700; 124), 
при этом в указанной головке (122) неподвижно закреплена шпилька (127), указанный 
механизм (100) включает в себя анкерное колесо (400; 126) без зубцов, имеющее кулачок 
(128) с профилем, с которым взаимодействует указанная шпилька (127) головки пружины 
баланса, указанный механизм (100) выполнен так, что во время колебаний указанная 
головка (122) перемещается относительно ее положения блокирования под действием 
усилия, прикладываемого к ней указанной пружиной (121) баланса, и так, что указанная 
шпилька (127) головки пружины баланса, направляемая по указанному профилю 
кулачка (128), выполняет функцию поддержания и регулирования колебаний, 
обеспечивая во время движения по часовой стрелке подвижного баланса следующие 
функции: 

когда баланс находится в первом положении, при котором баланс начинает движение 
по часовой стрелке, указанная шпилька (127) головки может блокировать поворот 
указанного анкерного колеса (400; 126), указанная шпилька (127) удерживается 
указанной пружиной (121) баланса; 

когда баланс и шпилька находятся в положении блокирования, во время вращения 
баланса по часовой стрелке, сразу после того как пружина (121) проходит через 
положение блокирования, указанная головка (122) пружины баланса может приводиться 
в действие балансом, указанная шпилька (127) может расцепляться из точки (129) 
блокирования, имеющейся на указанном анкерном колесе (400; 126), а указанная 
пружина (121) баланса может перезагружаться импульсом, направленным против 
часовой стрелки; 

когда баланс находится в конце своего движения по часовой стрелке, указанная 
шпилька (127) головки может, после того как шпилька достигает следующей запорной 
точки (129А) на указанном анкерном колесе (400; 126), оставаться там, удерживаемая 
балансом в противоположном направлении. 

3. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что механизм 
выполнен с возможностью колебаний при помощи головки (122) пружины баланса, на 
частоте, равной половине опорной частоты генератора колебаний, за счет передачи 
энергии к головке пружины баланса при каждом втором колебании. 

4. Часовой анкерный механизм (100) по п. 3, характеризующийся тем, что механизм 
выполнен с возможностью колебаний при помощи указанной головки (122) пружины 
баланса, колеблющейся с частотой, кратной дольной или целой величине опорной 
частоты генератора колебаний. 

5. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что указанный 
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гибкий направляющий элемент (123), снабженный гибкими пластинами (700; 124), 
является поворотным направляющим элементом вокруг центра (125) вращения. 

0. Часовой анкерный механизм (100) по п. 5, характеризующийся тем, что указанный 
центр (125) вращения расположен соосно указанному балансу (300). 

7. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что гибкий 
направляющий элемент снабжен пластинами, находящимися в бистабильном положении, 
обеспечивающими при поддержании частоты переход из одного бистабильного 
положения в другое в течение времени менее миллисекунды. 

8. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что для 
выполнения каждой функции в течение времени менее пятнадцати миллисекунд 
указанный механизм выполнен так, что каждая функция осуществляется во время 
поворота пружинного баланса менее чем на 10% его амплитуды. 

9. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что указанная 
головка (122) пружины баланса изготовлена из магнитного материала, а микромагниты, 
взаимодействующие с каждой из точек (129) блокирования, находящихся на указанном 
анкерном колесе (400; 126), для улучшения стабилизации указанной головки (122) 
пружины баланса. 

10. Часовой анкерный механизм (100) по п. 1, характеризующийся тем, что вдоль 
профиля кулачка (128) расположены электреты, взаимодействующие с каждой из точек 
(129) блокирования, находящихся на указанном анкерном колесе (400; 126), для 
улучшения стабилизации указанной головки (122) пружины баланса. 

11. Часовой механизм (900), включающий в себя неподвижную конструкцию (800) 
и, по меньшей мере, один указанный механизм (100) по п. 1. 

12. Часовое устройство (1000), включающее в себя неподвижную конструкцию (800) 
и, по меньшей мере, один указанный механизм (100) по п. 1 и/или по меньшей мере один 
часовой механизм (900) по п. 11. 
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(54) ИЗОТРОПНЫЙ ГАРМОНИЧЕСКИЙ ОСЦИЛЛЯТОР С ПО МЕНЬШЕЙ МЕРЕ ДВУМЯ 
СТЕПЕНЯМИ СВОБОДЫ И СООТВЕТСТВУЮЩИЙ РЕГУЛЯТОР C ОТСУТСТВУЮЩИМ 
СПУСКОВЫМ МЕХАНИЗМОМ ИЛИ С УПРОЩЕННЫМ СПУСКОВЫМ МЕХАНИЗМОМ 


(57) Формула изобретения 

1. Механический изотропный гармонический осциллятор, содержащий соединение 
по меньшей мере с двумя степенями свободы, связывающее массу (603, 614, 622, 634, 
667, 668, 679, 683, 691, 692, 719, 720, 768, 807), способную совершать орбитальное 
движение, с неподвижным основанием (601, 611, 620, 630, 664, 676, 685, 700, 715, 760, 
800) и содержащее по меньшей мере один упругий элемент (602, 612, 613, 621, 631, 633, 
665, 666, 677, 701-703, 716, 761-770, 803-805, 811), обладающий изотропией и способный 
создавать линейную восстанавливающую силу. 

2. Осциллятор по п. 1, в котором сформировано соединение с двумя степенями 
свободы, обеспечивающее возможность качательного движения указанной массы, в 
результате которого она перемещается по своей орбите при сохранении фиксированной 
ориентации. 

3. Осциллятор по п. 1 или 2, в котором масса, способная совершать орбитальное 
движение, содержит единственную массу (603, 614, 622, 634, 768, 807, 910. 935, 965) или 
более одной массы (667, 668, 679, 683, 691, 692, 719, 720). 
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4. Осциллятор по любому из пп. 1-3, в котором массе, способной совершать 
орбитальное движение, придана форма сплошной или полой сферы или гантели с 
центром тяжести в центре качательного движения. 

5. Осциллятор по п. 4, в котором указанной массе придана форма сплошной сферы 
(010, 935) или полой сферы (965) с центром тяжести в центре качательного движения и 
свосстанавливающей силой, обеспечиваемой экваториальной или полярной пружиной 
(916, 927). 

6. Осциллятор TO любому из предыдущих MYHKTOB, в котором указанный упругий 
элемент содержит по меньшей мере один гибкий стержень (602) или группу гибких 
стержней (612, 613, 621, 631, 633, 665, 666, 701-703, 716, 761-770, 803-805, 811). 

7. Осциллятор по любому из пп. 1-4, в котором упругий элемент является гибкой 
мембраной (677). 

8. Система, содержащая осциллятор по любому из пп. 1-6 и механизм для 
непрерывного снабжения осциллятора механической энергией. 

9, Система по п. 8, в которой указанный механизм способен прикладывать к 
осциллятору или к осцилляторной системе крутяший момент или дискретное усилие. 

10. Система по п. 8 или 9, в которой указанный механизм содержит компонент (83) 
с изменяемым радиусом, способный вращаться на оси (82) относительно неподвижной 
рамки (81), и в которой призматическое сочленение (84) обеспечивает для конца 
указанного компонента возможность вращения с изменяемым радиусом. 

11. Система по п. 8 или 9, в которой указанный механизм содержит неподвижную 
рамку (91), несущую ось кулисы (92), к которой приложен поддерживающий крутящий 
момент M, и кулису (93), прикрепленную к указанной оси (92) и снабженную 
призматической прорезью (937, при этом к способной совершать орбитальное движение 
массе (95) осциллятора или осцилляторной системы прикреплен жесткий палец (94), 
введенный в указанную прорезь (93'). 

12. Система по 8 или 9, в которой указанный механизм содержит свободный спуск 
для прерывистой подачи механической энергии к осциллятору. 

13. Система по п. 12, в которой свободный спуск содержит два параллельных зубца 
(151, 152), прикрепленных к орбитальной массе, при этом один зубец (152) выполнен с 
возможностью смещать упор (154), способный шарнирно поворачиваться на пружине 
(155) с освобождением спускного колеса (153), а спускное колесо способно сообщать 
импульс другому зубцу (151), восстанавливая энергию, потерянную осциллятором или 
осцилляторной системой. 

14. Прибор для измерения времени, такой как часы, содержащий в качестве регулятора 
хода осциллятор или систему согласно любому из предыдущих пунктов. 

15. Прибор по п. 14, который представляет собой наручные часы. 

16. Применение осциллятора согласно любому из пп. 1-7 в качестве регулятора хода 
в хронографе для измерения долей секунды, требующего дополнительно только 
мультипликативную систему зубчатых колес с расширенным диапазоном скоростей, 
например, для достижения частоты 100 Гц с целью обеспечения возможности измерения 
интервалов порядка 1/100 секунды. 

17. Применение осцилляторной системы согласно любому из пп. 8-12 в качестве 
регулятора хода в хронографе для измерения долей секунды, требующего дополнительно 
только мультипликативную систему зубчатых колес с расширенным диапазоном 
скоростей, например, для достижения частоты 100 Гц с целью обеспечения возможности 
измерения интервалов порядка 1/100 секунды. 

18. Применение осциллятора согласно любому из пп. 1-7 в качестве регулятора 
скорости для часов с боем или музыкальных и наручных часов, а также музыкальных 
шкатулок с целью устранения нежелательного шума и снижения энергопотребления, 
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а также повышения стабильности музыкального ритма или боя. 

19. Применение осцилляторной системы согласно любому из пп. 8-12 в качестве 
регулятора скорости для часов с боем или музыкальных и наручных часов, а также 
музыкальных шкатулок с целью устранения нежелательного шума и снижения 


энергопотребления, а также повышения стабильности музыкального ритма или боя. 
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(54) МЕХАНИЧЕСКИЙ ЧАСОВОЙ МЕХАНИЗМ С МАГНИТНЫМ СПУСКОМ 


(57) Формула изобретения 

1. Механический часовой механизм (2; 22; 32; 72; 152), содержащий резонатор (10; 
10A; 34; 74; 154), спуск, связанный с этим резонатором, и устройство индикации IO 
меньшей мере одной временной величины, которое приводится в движение механическим 
приводным устройство через зубчатое колесо отсчета, ритм хода которого задается 
спуском, при этом по меньшей мере указанный резонатор находится в герметично 
закрытой камере (14; 14А; 38; 80; 180), в которой создается пониженное давление по 
отношению к атмосферному давлению, 

отличающийся тем, что 

указанный спуск является магнитным спуском, содержащим анкерное колесо (36; 
76; 158), связанное с резонатором напрямую или опосредовано через магнитную систему 
соединения, которая включает в себя по меньшей мере первый магнитный элемент (40; 
84; 170) и второй магнитный элемент (62A, 63A, 62B, 63B; 108, 109; 196, 198), по меньшей 
мере периодически вступающие между собой в магнитное взаимодействие, 

указанная камера содержит стенку (66; 112; 182), которая проходит между указанными 
первым и вторым магнитными элементами так, что первый магнитный элемент 
находится внутри камеры, а второй магнитный элемент и анкерное колесо находятся 
снаружи этой камеры, при этом указанная стенка выполнена с возможностью 
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обеспечения указанного магнитного взаимодействия через эту стенку. 

2. Механический часовой механизм по п. 1, отличающийся тем, что стенка камеры 
является немагнитной по меньшей мере в области, где находится магнитная система. 

3. Механический часовой механизм по п. 1 или 2, отличающийся тем, что механическое 
приводное устройство, зубчатое колесо отсчета и устройство индикации находятся за 
пределами указанной камеры. 

4. Механический часовой механизм по п. 3, отличающийся тем, что резонатор (34) 
напрямую связан с анкерным колесом (36), на котором установлен второй магнитный 
элемент, при этом на резонаторе установлен первый магнитный элемент. 

5. Механический часовой механизм по п. 4, отличающийся тем, что резонатор (34) 
является резонатором с камертоном. 

6. Механический часовой механизм по п. 4, отличающийся тем, что указанный 
резонатор содержит маятник с валом, по меньшей мере частично выполненным из 
магнитного материала и поворачивающимся по существу без механического трения 
между двумя магнитными подшипниками. 

7. Механический часовой механизм по п. 4, отличающийся тем, что указанный 
резонатор образован маховиком маятника и гибкими пластинками, которые соединяют 
этот маховик с указанной камерой, причем эти гибкие пластинки выполнены с 
возможностью обеспечения колебания маятника с определенной частотой. 

8. Механический часовой механизм по п. 3, отличающийся тем, что указанный 
резонатор и указанное анкерное колесо связаны через промежуточный орган (78; 160), 
не соединенный неподвижно с резонатором или с анкерным колесом, причем этот 
промежуточный орган содержит первую часть (116, 122; 170), напрямую связанную с 
резонатором, и вторую часть (108, 109; 166, 167), отличную от первой части, напрямую 
связанную с анкерным колесом. 

9. Механический часовой механизм по п. 8, отличающийся тем, что указанный 
промежуточный орган образует арретир. 

10. Механический часовой механизм по п. 8 или 9, отличающийся тем, что указанная 
магнитная система соединения предусмотрена между указанной первой частью 
промежуточного органа и анкерным колесом, и тем, что указанный промежуточный 
орган расположен внутри указанной камеры. 

11. Механический часовой механизм по п. 8 или 9, отличающийся тем, что указанная 
магнитная система соединения предусмотрена между указанной первой частью 
промежуточного органа и резонатором, и тем, что указанный промежуточный орган 
расположен за пределами указанной камеры. 

12. Механический часовой механизм по п. 11, отличающийся тем, что указанный 
промежуточный орган образует арретир, при этом магнитная система соединения 
выполнена с возможностью обеспечения колебания арретира (160) синхронно с 
резонатором между двумя стабильными положения остановки этого арретира, в которых 
он удерживается поочередно в течение части каждого цикла колебания резонатора. 

13. Механический часовой механизм по п. 12, отличающийся тем, что не содержит 
в указанной камере подвижного элемента, поворачивающегося с механическим трением 
в подшипниках. 

14. Механический часовой механизм по п. 13, отличающийся тем, что указанный 
резонатор содержит маятник (75) с валом (126), по меньшей мере частично выполненным 
из магнитного материала и поворачивающимся по существу без механического трения 
между двумя магнитными подшипниками (128, 130). 

15. Механический часовой механизм по п. 13, отличающийся тем, что указанный 
резонатор образован маховиком (184) маятника и гибкими пластинками (186, 188), 
которые соединяют этот маховик с указанной камерой, причем эти гибкие пластинки 
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выполнены с возможностью обеспечения колебания маятника с определенной частотой. 

16. Механический часовой механизм поп. 1, отличающийся тем, что магнитная 
система соединения предусмотрена между указанной первой частью промежуточного 
органа и анкерным колесом, и тем, что указанный промежуточный орган расположен 
внутри указанной камеры, при этом промежуточный орган (78) имеет вал (98), по 
меньшей мере частично выполненный из магнитного материала и поворачивающийся 
по существу без механического трения между двумя магнитными подшипниками (110, 
111). 

17. Механический часовой механизм по п. 1, отличающийся TEM, что магнитная 
система соединения предусмотрена между указанной первой частью промежуточного 
органа и анкерным колесом, и тем, что указанный промежуточный орган расположен 
внутри указанной камеры, при этом промежуточный орган соединен гибкими 
пластинками с указанной камерой, причем эти гибкие пластинки выполнены с 
возможностью обеспечения указанного колебания промежуточного органа синхронно 
с указанным резонатором. 

18. Механический часовой механизм по п. 1, отличающийся тем, что указанный 
резонатор выполнен в виде пружинного маятника, и содержит устройство регулирования 
частоты колебания пружинного маятника, содержащее регулятор (134) с двумя 
штифтами и магнитом (138), который находится вблизи стенки указанной камеры так, 
что может вступать в магнитную связь с намагниченным инструментом (140), 
находящимся за пределами этой камеры, при этом угловое положение регулятора 
может быть изменено при помощи этого инструмента снаружи камеры. 

19. Механический часовой механизм по п. 18, отличающийся тем, что указанный 
регулятор содержит центральную зону, расположенную между держателем (136) колонки 
волосковой пружины и мостом (132), причем этот мост находится над держателем и 
регулятором относительно пружинного маятника и закреплен на дне указанной камеры. 

20. Механический часовой механизм по п. 1, отличающийся тем, что в указанной 
камере выполнена газовая ловушка. 
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(54) МЕХАНИЧЕСКИЙ ЧАСОВОЙ МЕХАНИЗМ СРЕЗОНАТОРОМ, ИМЕЮЩИМ ДВЕ СТЕПЕНИ 
СВОБОДЫ, И С ПОДДЕРЖИВАЮЩИМ МЕХАНИЗМОМ, ИСПОЛЬЗУЮЩИМ БЕГУНОК, 
ПЕРЕМЕЩАЮЩИЙСЯ ПО ДОРОЖКЕ 


(57) Формула изобретения 

1. Часовой механизм (500) для механических часов (1000), содержащий 
смонтированный на платине (1) резонаторный механизм (100) с двумя степенями 
свободы и поддерживающий механизм (200), подверженный действию крутящего 
момента от приводного средства (300), входящего в состав указанного часового 
механизма (500), отличающийся тем, что указанный поддерживающий механизм (200) 
представляет собой поддерживающий механизм непрерывного действия и содержит 
коленчатый рычаг (7), который выполнен с возможностью перемещения вокруг оси 
(ОМ) вращения коленчатого рычага и содержит на указанной оси (ОМ) вращения 
коленчатого рычага осевой элемент (71), подверженный действию крутящего момента 
OT указанного приводного средства (300), исмещенный от указанной оси (DM) вращения 
коленчатого рычага палец (72) коленчатого рычага, выполненный с возможностью 
перемещения по дорожке (82) жесткого кольца (8), входящего в состав указанного 
резонаторного механизма (100), при этом указанное жесткое кольцо (8) выполнено с 
возможностью перемещения и имеет указанные две степени свободы. 

2. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанное жесткое кольцо 
(8) подвержено воздействию упругих возвратных средств (3). 

3. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанное жесткое кольцо 
(8) выполнено с возможностью перемещения в плоскости (Р). 

4. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанная дорожка (82) 
представляет собой тело вращения относительно оси контура (DC), перпендикулярной 
указанной плоскости (Р). 

5. Часовой механизм (500) по п. 4, отличающийся тем, что указанная дорожка (82) 
имеет цилиндрическую форму. 

6. Часовой механизм (500) по п. 4, отличающийся тем, что указанная дорожка (82) 
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является плоской. 

7. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанная ось (DM) 
вращения коленчатого рычага перпендикулярна указанной плоскости (Р). 

8. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный палец (72) 
коленчатого рычага обладает симметрией вращения относительно оси (РО) пальца 
коленчатого рычага, перпендикулярной указанной плоскости (Р). 

9. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный палец (72) 
коленчатого рычага обладает симметрией вращения относительно оси (РО) пальца 
коленчатого рычага, параллельной указанной плоскости (Р). 

10. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный палец (72) 
коленчатого рычага содержит бегунок (74), представляющий собой тело вращения 
вокруг указанной оси (DG) пальца коленчатого рычага и свободно вращающийся 
относительно указанной оси (DG) пальца коленчатого рычага, при этом кромка бегунка 
(74) выполнена с возможностью качения по указанной дорожке (82). 

11. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что часть указанного пальца 
(72) коленчатого рычага, перемещающаяся по указанной дорожке (82), выполнена из 
рубина. 

12. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанная дорожка (82) 
является внутренней дорожкой указанного жесткого кольца (8), содержащего 
расположенный внутри и на расстоянии от указанного контура (82) сердечник (83), 
который совместно с указанной дорожкой (82) образует канавку (84), внутри которой 
перемещается указанный палец (72) коленчатого рычага, при этом указанная канавка 
(84) образует предохранительное устройство, предотвращающее возможность 
отсоединения указанного коленчатого рычага (7) от указанного резонатора (100) в 
случае удара или в случае возникновения сдвига по фазе между указанными двумя 
степенями свободы указанного резонатора (100). 

13. Часовой механизм (500) по п. 5, отличающийся тем, что указанная дорожка (82) 
является внутренней дорожкой указанного жесткого кольца (8), содержащего 
расположенный внутри и на расстоянии от указанного контура (82) сердечник (83), 
который совместно с указанной дорожкой (82) образует канавку (84), внутри которой 
перемещается указанный палец (72) коленчатого рычага, при этом указанная канавка 
(84) образует предохранительное устройство, предотвращающее возможность 
отсоединения указанного коленчатого рычага (7) от указанного резонатора (100) в 
случае удара или в случае возникновения сдвига по фазе между указанными двумя 
степенями свободы указанного резонатора (100), причем указанная дорожка (82) и 
указанный сердечник (83) являются концентричными. 

14. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанными двумя 
степенями свободы указанного резонаторного механизма (100) являются вращения 
относительно центра масс (СТ) инерционного элемента (2) указанного резонатора (100), 
содержащего указанное кольцо (8). 

15. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что период колебаний 
указанного резонаторного механизма (100) в первой степени свободы (DDL1) и период 
колебаний указанного резонаторного механизма (100) во второй степени свободы 
(DDL2) практически идентичны. 

16. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный резонаторный 
механизм (100) содержит инерционный элемент (2), включающий в себя указанное 
кольцо (8), при этом указанный инерционный элемент содержит инерционные блоки 
для регулирования инерции и дисбаланса. 

17. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный резонаторный 
механизм (100) содержит единственный инерционный элемент (2), жестко прикрепленный 
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к указанному кольцу (8). 

18. Часовой механизм (500) по п. 1, отличающийся тем, что указанный резонаторный 
механизм (100) содержит два инерционных элемента (2А;2В), совершающих колебания 
с временным фазовым сдвигом в четверть периода, каждый из которых соединен с 
указанным кольцом (8) гибкой связью в направлении, перпендикулярном направлению, 
относительно которого соответствующий указанный инерционный элемент (2А, 2В) 
совершает колебания. 

19. Часовой механизм (500) по п. 18, отличающийся тем, что каждый указанный 
инерционный элемент (2А; 2В) соединен с указанной платиной (1) с помощью гибкой 
опоры со скрещенными полосками (31, 32), определяющими виртуальную ось вращения, 
проходящую через центр масс (CD соответствующего указанного инерционного элемента 
(2A; 2B). 

20. Часовой механизм (500) no п. 1, отличающийся TEM, что указанный резонаторный 
механизм (100) с двумя степенями свободы представляет собой резонатор с гибкими 
опорами, содержащими гибкие пластинки, выполненные с возможностью направления 
по меньшей мере одного инерционного элемента (2) указанного резонатора (100) и/или 
указанного кольца (8), и обеспечивающие упругий возврат указанного инерционного 
элемента (2) и/или указанного кольца (8). 

21. Часовой механизм (500) по п. 20, отличающийся тем, что указанные гибкие 
пластинки выполнены из элинвара. 

22. Часовой механизм (500) по п. 20, отличающийся тем, что указанные гибкие 
пластинки выполнены из оксидированного кремния для компенсации температурного 
ВЛИЯНИЯ. 

23. Механические часы (1000), содержащие по меньшей мере один часовой механизм 
(500) по п. 1. 
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OSCILLATOR WITH А DETENT ESCAPEMENT 
(57) 摘 要 

本 发 明 关 於 一 种 振 注 器 ， 其 包括 和 与 单子 擒 纵 件 协作 的 惯性 弹性 类 型 之 谐振 器 ， URL TES HUE 8L 
#6 SAIS HE P V TEE ° 28 BAR ZEA Н LSE Re Е А OE 
桶 韓 軸線 的 第 一 可 携 性 結構 BE TR ZEA ALAS CER ANRT TZ Ue ER 
的 第 二 可 挠 性 结构 。 

The invention relates to an oscillator comprising a resonator of the inertia - elasticity type cooperating 
with a detent escapement comprising a detent cooperating with an escape wheel. The resonator is in one- 
piece and includes an inertia member and a first flexible structure providing the elasticity and forming a 
virtual pivot axis of the resonator and the detent is in one-piece and includes an unlocking spring and a 


second flexible structure forming a virtual pivot axis of the detent. 
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发 明 专 利 膏 明 书 
(本 説明 書 格 式 、 順 序 : 請 勿 任意 更 動 ) 
【发 明 名 称 】( 中 文 /英文 ) 
AAMT GA HE UE ZRES 


Oscillator with a detent escapement 


[ ix @ ] 
AA BH Ежи , HOME ES Wt i lE 
惯性 弹性 类 型 之 谐振 器 。 


【 先 前 技術 】 

SE TB ME PF A AREA ^ BS RE E OS EI 
Bt EL # B AK ET Л Sp DS БЕ НУ EX SRE M ê ЛЛ К X ECTS 
来 高 度 的 精确 度 。 然 而 :它们 显示 了 其 特别 地 准 以 调整 且 
对 於 震 动 标 为 敏感 。 因 此 某 些 航海 天 文 钾 曾 被 安装 在 真空 
中 、 在 沙子 中 或 甚至 在 万 向 几 架 中 以 避免 传输 任何 会 造成 
DE & Ctripping) 之 震动 ， 例 如 两 个 而 非 一 个 的 的 纵 输 效 
意外 地 前 进 可 能 会 摄 中 该 时 计 之 操作 。 因 此 ， 在 所 给 予 的 
对 於 厌 动 之 敏感 度 以 及 用 於 此 总 成 所 需 之 空间 下 ， 欲 在 一 
个 腕 链 中 设想 实施 一 个 可 靠 的 介子 的 纵 件 在 目前 是 不 可 能 
的 。 


【发 明 内 容 】 | 
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Wt (Fd VE ZAR E SE ТЕЙИ LR Ze A RAE BPX 
IE ^ mA E E FRI FE RA 08 Уел 
ЕА Е ВЕЗЕ ЕЛЕЕ e H HR BE ШЕ Ж EA ° 

为 此 ， 本 发 明 休 关於 一 种 振 漫 器 ， 其 包括 惯性 弹性 类 
лы 82 ЩЕ тан 
子 ， 与 擒 纵 输 协 作 ， 该 振 漫 器 之 特征 在 於 该 诺 振 器 你 呈 章 
件 式 且 包括 慣性 構 件 及 第 一 可 携 性 結構 或 軸 承 ・ 提 供 該 諸 
振 器 之 弹性 且 形 成 该 谐振 器 之 虚 气 极 转 轴线 ， 其 中 ， 该 等 
FORM MERA RA AAR Мам Me $m i fF Z 
A EAX O IE AA OK o кет 
иная, иная, РАБ Р a 
SHE ЖИЕ ENSURE ВЕТ, 该 惯性 构件 形成 
ЕЗ 718 а (E BY B ET He ME X n EH ORA RE SH дЕ SR x mh fF RJ Ee 
Mie Wes 

有利 地 RASE o EREZ REA яп A t E SHE 
少 用 於 安 装 的 组 件 ， 由於 它们 大 部 分 像 单 件 式 组 件 ， 其 亦 
意 指 该 组 件 之 元 件 已 经 相对 於 彼 此 完美 地 相关 联 。 再 者 ， 
Ri m ES Ede EAT up SESS (DBE RS БП te) 而 
АЗЕ RR XR EH $e DR GE HH je jd fu P I Pm TS EE OBL 
RE EXE GONE ER ZAR: BE ЖӘНАС Hx XA RAGE HH 
瑞士 ( Swiss) Ж WE fF Z dx a ФИ ЛАН FI РЕ DUE 
谐振 器 之 频率 而 不 会 降低 该 整体 振 漫 器 之 效率 。 因 此 ， 本 
5® ЕҢ 2 PR Um mS (A ле $9 9X RUA ИЗИ КЕ E 
is 
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根据 本 发 明之 其 他 有 利 的 变化 形式 : 

该 单 件 式 谐振 器 体形 成 在 第 一 及 第 二 整合 阶层 ， 该 第 
НЕЕ ИХ 
f EL di AB — ШЕЛЕК ЖАЯУ; 

依照 第 一 实施 例 ' АМЕ E RS pH — R E MER ° 
HEZARE MZ RARE REAR ШОН АУ; 

ap ша ежа р ЖЕҢ», 21р g 
Е fF EH PT ЕЕ ЕО EA NE yu RE 
ES’ кй п] B& TE ЙЕ Е ИО РН ДЕ EIA р ANA 
EB УХ se < uA Wk E EAM 

E TET PRESE — BAHR: CH E — (8 пу 8% 
Ет ^ oy All АЕ ВЕНЕ нЕ 
構 件 : 

依照 第 二 实施 例 ' 该 悍 性 构件 你 由 藉 由 棵 连接 的 两 个 
БАНАН ЕАС АРН ЖЫННАН mn uh B d ie 
ME X ， 

该 第 一 可 搁 性 结构 包括 至 少 一 锚固 构件 ;该 至 少 一 锚 
固 构 件 经 由 可 抄 性 构件 而 与 藉 由 横 棍 连接 之 两 个 弧 段 整 
A o 该 可 挠 性 构件 被 配置 成 用 以 在 该 横 棵 之 中 心 处 形成 该 
Ue as Z ME КЕЛЕ E Gh @ 

E FOR mb — (Bl fk WE ^ WE EH E JZ EE 
性 带 ， 分 别 地 连接 该 两 个 弧 段 之 各 者 以 及 该 至 少 一 个 锚固 
fe ， 

依照 两 个 实施 例 ， 该 第 一 可 撞 性 结构 进一步 包括 被 配 


пир 
IF 
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Bk Ay SD — $6 ES (E BE DÀ BR FI eK ай СЕРА BJ E 
— H E R E; 

该 单 件 式 列子 体形 成 在 第 一 及 第 二 整合 平面 中 ， 该 第 
一 平面 包括 具有 包含 该 锁 钻 的 横 侧 表面 的 该 本 体 ' 且 该 第 
二 平 面 包括 訪 第 二 可 携 性 結構 ・ 訪 解 鎖 定 弾 黄 及 該 描 止 構 
件 : 

該 第 二 可 携 性 結構 包括 経由 可 携 性 構 件 面 興 基 部 元 件 
整合 的 至 少 两 个 紧 固 构件 ， 该 可 撞 性 构件 被 配置 成 用 以 在 
该 基部 元 件 之 中 心 处 形成 该 介子 之 该 虚 气 框 转 轴 绿 ， 

该 第 二 可 搁 性 结构 之 可 所 性 构件 包括 至 少 一 个 可 的 性 
ж. 

EE EA Е ВН S fê IL FÊ FF C 
ти Я — de 89 73 [Bb UB ZR SÉ ER dl > XD 
RRM FERRE Z8 — Me 88 Pp [8p CD 6 ph # ORA ê f A 
该 释放 擒 纵 又 接触 而 整体 式 地 移动 ， 

该 单 件 式 谐 振 器 与 该 单 件 式 揭 子 像 形成 为 两 个 单一 板 
相 结 合 而 形成 单 件 式 振 漫 器 总 成 ， 其 中 ,该 诺 振 器 与 该 这 
子 像 相对 於 彼 此 理想 地 相关 联 ， 

该 两 个 板 之 一 者 可 以 包括 一 轴承 ， 以 用 於 接收 该 的 纵 
输 ， 使 得 该 擒 纶 输 像 相对 於 该 单 件 式 振 漫 器 总 成 理想 地 相 
EE NE 

该 两 个 板 之 一 者 包括 被 配置 成 用 以 将 该 振 漫 器 附 接 在 
主板 上 的 至 少 两 个 紧 固 构件 ， 

该 振 漫 器 进一步 包括 被 配置 成 用 以 限制 该 捍 子 之 运动 
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之 振幅 的 抗 解锁 定 构件 : 

该 振 漫 器 进一步 包括 被 配置 成 甚至 当 该 捍 子 你 在 该 锁 
定位 置 中 时 可 使 该 第 二 可 撞 性 结构 处 於 应 力作 用 下 的 预 应 
力 构件 。 | 


[ [E] т\, fi E 29 83 ] 

其 他 特征 与 优点 将 从 以 下 之 非 限 制 性 纵 示 且 参 照 所 附 
之 图 式 的 描述 中 清楚 地 显现 ， 其 中 : 

图 1 你 依照 本 发 明之 振 漫 器 之 第 一 实施 例 之 透视 图 ; 

= 2 你 图 1 之 倒置 视图 ; 

[E] 3 像 依照 本 发明 之 振 漫 器 之 第 一 实施 例 在 最 大 振幅 
时 之 正视 图 : 

El 4 你 图 2 之 部 分 视图 ; 

а 5 休 图 2 集中 在 一 锚固 构件 上 之 部 分 视图 。 

El 6 Ж Ж н ТЕШ 2 ОНА 
之 该 区 域 之 部 分 视图 ; 


El 7 像 依照 本 发 明之 振 漫 器 之 第 二 实施 例 之 透视 图 : 
图 8 你 图 7 之 倒置 视图 : 

图 9 你 图 8 之 部 分 视图 : 

[El 10 你 依 照 本 发 明之 谐振 器 之 第 二 实施 例 之 视图 : 
E 11 你 集中 在 图 9 之 笛子 上 之 部 分 视图 。 


【实施 方式 】 
本 发 明 像 关於 一 种 用 於 时 计 之 振 漫 器 ， 亦 即 与 分 配 以 
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E PR ЖА CM BD? ВИШНА) THOB 2 ЕК 
38 RBA SN ° Ux RS O ê ER FE TF db ME UB We fF ÊY Ê E 
UH {ЖИ ЖШ D ê Dx ES тие — (Е 8 за КЕ ев В ТЕ 
p qs 

+ eo RAZA RAS EFA ° AK £ FÊ 
{ X Z RAE ik ка 4 Е fF E ME 
Ko RA — up A SAA (ЕЧ Н Ж 
RE RARE WR mS Z E Bu Rods n o RTE fa [E AF WR A DÀ 
х Alli ER Dj HD o Bas Wk LR KAR BU DS GA 
?E — т] Bi pb 45 HE A EINEN 2 fee ^ DD 
38 $5 VR RBA BEA UD RE Db o Жр, Re ax 
A IS SET A ЧЕ ТЕ E 

юа КЖ, УЛИЕНИА НЕ Е 
BAA 2% ®ш PF RASA ° ж прн te RD К 
BE FZ pk A ¥ TA He 2 — Di Bn ZF IE Ê ti ТЕСЕ 
簧 。 此 总 成 通常 你 非常 鸡 以 调整 ， 而 依照 本 发 明之 该 单 件 
式 态 样 在 关於 该 总 成 之 定位 精确 度 上 体 有 利 的 。 

ЖЕНЕ НРА 
RHERBHN BARRED SR h Z HK D$ X ARRAS 
FA SEA BE HP ZRH Hrs БЛЯ, KR 
TERA И БИ ЕЙ PAE ЕЛЕ NIE 
HE PE 4E Né — ME ^ 该 第 二 可 搁 性 结构 可 以 避免 需要 去 使 用 平 
EHO MEHELE BE’ KEM EHR GRATE RR ê 
АЕ — йай 2 SIENS TE 
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和 为 了 进一步 改良 察 尖 度 ， 该 慢性 构件 像 直接 地 设置 有 
— AIR E A REX ° OR IAE ЧЕ X f FF 28 E 
AE ADA HE ê E E E (Е e FE 
Re BE > TE ê Te ТЕЛЕЕ ER RA $E tbe ZO OR S Rd CE TEE 
oy? DA Be Ge EL 2E i8 B SE TT d Me PEERS E E BE B B E ° 

最 和 后， 该 惯性 构件 亦 像 直接 地 设置 有 一 释放 擒 维 又 > 
DR BD ° aS IB ME MON ABB FE E BEER HE 
DE He Х ED Pe EH RA RE Si GE UR X n lE A 86 ВК (ЕТ 
BUN BM EL FE BE BE TE RATED UE He AAA E Bi FE Ê & z2 4 
AAEM PRB ў ш Н ау А 
FS RAE НЕ > 

有 利 地 ， 依 照 本 发 明 ， 该 单 件 式 谐 振 器 像 形成 於 第 一 
以 及 第 二 整合 阶层 中 而 该 单 件 式 单子 你 形成 於 第 一 以 及 第 
二 整合 平面 中 ， 该 第 一 以 及 第 二 阶层 休 分 别 地 与 该 第 一 
A о "EM ee 
相对 於 使 用 和 与 普通 之 测 子 擒 绒 件 系 统 协作 之 普通 之 调 速 机 
fe aa dik ws Z x zm os IM AT БА MDC HE ҖЕ BE AS ° 

AR ЕЖЕН, AKER BE o. НИИ 

与 该 单 件 陈 良子 像 形成 为 两 个 单一 板 或 唱 圆 相 结合 而 形成 

一 个 章 件 陈 振 漫 器 总 成 ， 其 中 该 谐振 器 与 该 包子 像 相对 於 
航 此 理想 地 相关 联 。 此 提供 了 完美 地 相关 联 总 成 之 立即 的 
Bh > LOTH BH WE WS px A cm SER PP АН GE RETE RA EHE m 
而 不 需要 注意 任何 特别 的 预防 措施 或 精细 调整 。 

Я (Еа (ФП) AW BRB 
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成 ， 诸 如 典型 地 绝缘体 上 砂 基 板 〈( 亦 称 为 1S.0.1.J)。 然 
而 ， 可 以 使 用 任何 可 以 彼此 固定 且 随 和 后面 对 面 蚀刻 之 材料 
(诸如 绝缘体 上 砂 基板 ) > 

RE 1 至 11 中 像 展 示 两 个 实施 例 以 更 佳 地 解释 本 发 
明之 优点 。 根 据 给 示 於 图 1 至 6 中 之 本 发 明之 该 第 一 实施 
By Ета НА НОА 3: КИЕ (Е 
谐振 器 5 以 及 单 件 式 而 子 7 整合 式 地 形成 且 仅 形成 於 第 一 
以 及 第 二 整合 板 2、4 中 ・ 再 者 ' 振 湯 器 1 Gd Em 
第 二 板 4 之 孔隙 OP ZH En 9 

单 件 式 谐振 器 5 像 形成 於 第 一 以 及 第 二 整合 阶层 中 ， 
BES — [@ Jb (A BRR BA MX 12 之 惯性 构件 
ll 且 訪 第 二階 層 作 包括 第 一 可 携 性 結構 13 ДНЯ 
Ht x. 14。 如 在 图 1、2 及 4 "Brom s Heim Wb s. 12 EF 
由 一 环形 物 所 形成 之 该 惯性 构件 11 ZARE RE E4 £ Ê 
Hh x 

第 一 可 携 性 結構 13 包含 至 少 一 个 锚固 构件 16» AM 
由 可 携 性 構 件 15 m EB Н ИЛЕ 19 MER ZA & 
17、18 整合 MMS DRE 15 f KEC EX FH DA (E fs 
ER 19 之 该 中 心 处 形成 谐振 器 5 ZE BIS MER Ai 

再 者 ， 可 搁 性 构件 15 包括 至 少 一 基部 20+ 20°) AM 
由 至 少 一 个 可 所 性 带 21 21' 22 22’ 23> 23° 24: 
24'im ЯН 3E BEA REED BR 17、18 之 各 者 与 该 至 少 一 个 
锚固 构件 16。 如 图 5 中 更 加 清楚 所 示 ， 在 该 第 一 实施 例 
中 ， 应 注意 仅 使 用 一 个 锚固 构件 16。 与 第 二 板 4 整合 之 
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锚固 构件 16 RÉ HR 25 而 被 连接 至 可 搁 性 带 21、 
2° BER SER 2 РТА, ЕЕ 21° - 22° 18 3R HE 
至 慣 性 構 件 11 面 非 建 接 至 在 板 2・4 上 之 固 定 踏 ・ 最 後 : 
MEE 2^ зка рта тАУ 58 — up BE PE RS 13 进一步 
包括 至 少 一 描 止 构件 26、27， 其 被 配置 成 与 该 至 少 一 锚 
固 构 件 16 BEAR DA BR WESS xus 5$ 之 振幅 。 

WRG 13 之 该 最 大 行进 之 实例 像 展示 於 图 
3 中 。 在 谐振 器 5 之 振幅 之 此 末端 位 置 中 ， 除 了 边缘 28 
与 描 止 构件 27 2I ° RER 21 至 23、 可 携 性 帯 21'’ 至 
3° ` НИ: 16 DAR TR IE TE FF 26 像 接触 且 提供 谐振 器 5 
一 个 大 致 上 等 於 惯性 构件 11 之 80? 的 安全 最大 角度 ・ 確 
BR ÆR ft NS AE BRR ERK 5 之 振幅 的 另 
Жаш BP ER TE & 28 9H ШВИ 26 ZA Tr 
m 22 至 24: ШЕ te 22'# 24°. HBB 16 DLE S IE 
構 件 27 РАЯ (KIRK E? BEER II 
之 最 大 振幅 因此 大 至 上 等 於 160° > 

AR th > (HRA HH НАШУ 7 像 形 成 於 第 一 与 
第 二 整合 平面 中 ， 该 第 一 平面 包括 本 体 33， 其 具有 包含 
mth 34 7 RARE” ши ине чина 
ЕЕ 35 ` ЖЕН 37 ИННА 36 ° 

MEE 2K 4 ФРА SOTEER 包 合 至 少 
两 个 紧 固 构件 38、40， 其 经 由 可 搁 性 构件 39 而 与 基部 元 
件 41 整合, 該 可 携 性 構 件 39 像 被 配置 以 形成 位 在 基部 元 
件 41 фону 7 Ze RR Az・ 在 該 第 一 
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实施 例 中 ， 可 搁 性 构件 39 BR BDO HE 42 > 44 
其 分 别 地 位 於 紧 固 构件 38、40 与 基部 元 件 41 2 m 

如 在 图 4 及 .6 中 更 加 清楚 地 看 到 ， 解 锁定 弹 筑 37 你 
与 基部 元 件 41 BA НЮ Se FE КЕЛІ 36 | 
ЕЕ 7 CRAB 33 在 谐振 器 5 之 第 一 旋转 方向 中 
未 受 限 制 MARR TI BRE 5 之 第 二 旋转 方向 中 藉 
НІНЕ 52 ЕЕ ЛСЕЯЕУ 14 接触 而 整体 式 地 移动 。 

更 具体 言 之 ， 如 在 图 6 中 所 见 ， 在 惯性 构件 11 之 旋 
转 方 向 S, b o» ВХ 14 HP Se Se AR SE SIT 之 该 L 
形 端面 不 會 騙 動 描 止 構 件 36， 且 附带 地 ， 使 担子 7 之 本 
EE 33 被 释放 。 然 而 ， 在 惯性 构件 II 之 旋转 方向 S。 中 
( 興 方 向 ӨНЕ) > RRB MN 14 将 紧 靠 解锁 定 弹 自 37 
之 该 工 形 端 且 将 该 L Pm A ELBA 36 之 U JL 
中 ЛЕНИ XL HONEC HUE PEUT ZA 
33 ° 

如 在 图 2 及 3 中 所 见 ， 该 两 个 板 2、4 之 一 者 可 以 包 
括 軸 承 45 ИНЕ о (ЕЕЕ AREN 
ЕЕ 3 理想 地 相关 联 。 

根据 给 示 於 图 7 至 11 中 之 本 发 明之 第 二 实施 例 ， 振 
4% 101 包括 一 个 单 件 式 振 漫 器 总 成 103， 其 与 单 件 式 谐 
振 器 105 DLE SR FEL SEE 107 整合 式 地形 成 且 僅 位 於 第 一 
与 第 二 整合 板 102・104 中 。 再 者 ， 振 漫 器 101 кеі 
置 於 第 二 板 104 之 孔隙 106 cp z В № 109. 

如 在 图 10 中 所 给 示 ， 单 件 式 谐振 器 105 像 形成 於 第 
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一 与 第 二 整合 障 层 中 ， 该 第 一 阶 属 包括 被 设置 有 版 衡 擒 弦 
X 112 之 惯性 构件 111， 且 该 第 二 阶层 包括 第 一 可 搁 性 结 
HE 113 RAEN 114° 如 在 图 9 及 10 中 所 见 ， 惯 性 
构件 11 ШЕНІ 110 所 连接 之 两 个 局 形 部 108 108° Pf 
形成 ， 局 形 部 108 108 >—# 108* 之 周 让 表面 包括 该 县 
# E HE 112. 

第 一 可 所 性 结构 13 包 合 至 少 一 个 锚固 构件 116. 
116^» & EB RT B E FE E 115 ME 119 所 连接 之 两 个 
ME 117° 118 BS 該 可 携 性 構 件 115 被 配置 成 用 以 形 
成 位 在 横 查 119 之 该 中 心 不 之 谐振 器 105 c EBD GR RA @ 
Kin 

再 者 ・ 可 携 性 構 件 115 包括 至 少 一 個 基 部 120・ 
120°, КНР — (E nj EE 121. 121? + 122+ 122” + 
123^ 123’ > 124» 124 m 57 A E ЕЕ Е О OQ ES 117> 118 
之 各 者 以 及 该 至 少 一 个 锚固 构件 116、116'。 与 第 二 板 
104 整合 之 锚固 构件 116、116' 休 分 别 地 连接 至 可 丘 性 带 
121۰ 121°’ ` 122۰: 122 ° EE > OEE 8-9 KE 10 中 所 给 
示 ・ 第 一 可 携 性 結構 113 进一步 包括 被 配置 成 用 以 与 该 至 
少 一 锚固 构件 116、116' 接 篇 以 限制 谐振 器 105 之 振幅 之 
至 少 一 撕 止 构件 126. 127 > 126” + 127” > 

相似 於 该 第 一 实施 例 ， 在 谐振 器 105 之 振幅 之 第 一 未 
Ny Ebo dM IE 123: TRER 12272 1247. 
Б HEE 116、116' 以 及 措 止 构件 126°» 127 РЕН 
提供 谐振 器 5 一 個 大 致 上 等 於 慣性 構 件 111 之 40。 之 安全 
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ха. ия, нивы вене 
105 МЕ L5 — ЖЕН» REM 1212 123° ` mj 
№ 122 至 124. MAMA 16. 116 DL E ШЕН 
126 > 1274 JE ЖЖ. RRA EE? 惯性 构件 111 
之 最 大 振幅 因此 大 致 上 等 於 80*・ 

AHi KEERA” BERUF 107 像 形成 於 第 一 
与 第 二 整合 平面 中 ， 该 第 一 平面 包括 具有 包含 锁 钻 134 之 
横 侧 表面 之 本 体 133， 且 该 第 二 平面 包含 第 二 可 乒 性 结构 
135, (234 E GE SE 137 DL SS IE TÉ 136° 

如 在 图 9 及 11 中 所 見 ・ 第 二 可 携 性 結構 135 包含 至 
少 爾 個 緊 固 構 件 138、140: 其 経由 可 携 性 構 件 139 ЫЖ 
.部 元 件 141 整合 該 可 携 性 構 件 139 被 配置 以 形成 位 在 基 
部 元 件 141 SRP YRS MF 107 ZERE EHER A. 
EX ES р ° FF E E FE 139 包括 至 少 一 可 乒 性 带 
142、144， 其 分 别 地 位 於 紧 固 构件 138、140 以 及 基部 元 
件 141 之 間 ・ 

如 在 图 9 及 11 中 更 加 清楚 地 看 到 ， 解 锁定 弹簧 137 
与 基部 元 件 141 E & B UR E ERE KAMER ЖЕНЕ 136 
fe DMF 107 2488 133 在 谐振 器 105 之 第 一 旋转 
НЯ, MARES 107 在 谐振 器 105 之 第 二 
转 方 向 中 藉 由 与 谐振 器 105 之 释放 的 绝 又 114 RE ME 
式 地 移动 。 

更 具体 言 之 ， 如 在 图 11 中 所 见 ， 在 惯性 构件 111 之 
旋转 方向 S. po EKAL 114 НЕЯЙНЕНЯ 137 
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之 该 L Fm i À e BE SiS Ik Е 136^ Ат 
107 ZAR 133 被 释放 。 然 而 ， 在 惯性 构件 111 之 旋转 方 
向 S, P> RAE Ss 相反 EQ SE ESL 114 EXE SE RE SH XE 
弾 1372 L JÉ Wm ELE L JÉ Wm FE A Ré IE ê fF 136 之 U 
Jpn ЖЕНЕ, X? A ERU PSU 107 
ZARB 133. 

如 在 图 8 中 所 见 ， 该 两 个 板 102、104 之 一 者 包括 用 
RWIS 109 之 轴承 145 以 使 得 该 擒 纶 输 像 相对 於 单 
件 式 振 漫 器 总 成 103 理想 地 相关 联 。 再 者 ， 该 两 个 板 
102、104 之 一 者 包括 被 配置 成 用 以 将 振 漫 器 101 NRE 
一 主板 上 之 至 少 责 个 紧 回 构件 146、147。 在 给 示 於 图 7 
及 8 中 之 该 实例 中 ,该 至 少 两 个 紧 固 构件 146、147 AS 
自 包 含 形 成 於 板 102 之 材料 之 延伸 部 中 之 并 孔 148. 
149 o 

Arm ^ £X ERE WEB o 无论 任 何 实施 例 ， 振 漫 器 1、 
101 亦 可 包括 抗 解锁 定 构件 151 VRB 7.1072 
动 之 振幅 。 在 被 展示 於 图 6 至 11 之 该 第 二 实施 例 之 非 限 
制 性 实例 中 ， 抗 解锁 定 构件 151 可 以 (例如 ) Ы U 7F 
107 ZAR 133 整合 之 安全 辟 132， 且 当 不 想 要 解锁 定 
时 ， 该 安全 臂 被 配置 成 用 以 锁定 察 靠 擒 纶 输 109 2 ST 
107 ° 

НА o ЖЮН RRM EM RO’ KAR 1、 
101 еж Bk KS о М8 35. 135 ЖА 
应 力作 用 之 下 之 预 应 力 构 件 161， 使 得 支承 力 始 终 保 持 紧 
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SEA ЕН Be 38 — up BETRAG 35۰ 135 具有 一 个 
提供 复位 力矩 之 角度 劲 度 ， 使 其 得 以 消除 相对 於 擒 绝 输 
109 之 拉 引 。 

在 被 展示 於 图 6 至 11 之 该 第 二 实施 例 之 非 限制 性 实 
例 中 ， 该 预 应 力 构件 161 包括 偏心 凸 輪 163， 其 被 配置 成 
用 以 移动 包子 107 TAB 133 以 便 选 择 性 地 修改 在 第 二 可 
携 性 結構 13? 上 之 应 力 。 

现在 将 参照 图 1 至 11 来 描述 振 漫 器 1、101 之 操作 。 
RARE 1、101 像 例如 藉 由 包括 上 述 的 察 固 构件 146、147 
之 紧 固 系统 之 帮助 而 被 增加 至 一 时 计 机 忌 中 。 振 漫 妖 1、 
101 {%4 PI 40 FI FH $& gH — f8j Re mu КЕЈ P X5 BE ER ED ME Pr 
109 HZH AMIDE Ем. НЕ 
RE BI > MMR 109 将 在 安装 在 该 主板 中 之 轴承 与 轴承 
45、145 ИЕН. 

HR 33 5. 105 之 低 振 幅 ， 振 漫 器 1、101 TER 
厌 由 被 震动 而 启动 。 然 而 ， 取 决 於 最 终 之 时 计 构 形 ， 亦 可 
能 有 必要 手动 地 启动 振 漫 器 1o 101 88 DUE ° br 
輪 163 之 心 轴 可 以 被 使 用 者 手动 地 移动 ， 使 得 锁 外 34: 
134 暫時 傾斜 以 便 経由 失 縦 輸 9、109 从 该 简体 提供 能 量 
至 惯性 构件 11۰ 111 ° 

如 在 图 6 及 11 中 所 见 之 在 惯性 构件 11、111 之 第 一 
旋转 方向 Si^ S. 中 ， 由 於 释放 擒 纶 又 14、114 Ж 51: 5; 
VAMPIRE > НИХ 14: 114 6 E Se BE Te RS 
37.137 之 该 L 6 bn Ex 9 8118 Ee IL Ê 36^ 136° М 
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ШЛЕ ER › Ж Si^ 5, аф KH ABM SU ° OB > 
谐振 器 5 ` 105 不 接收 任何 能 量 。 

NE’ E Si、S。 之 方 向 中 > 慣性 構 件 11、111 ee 
+ 7 107 ZAR 33: 133 ФКФ ЕТЕН A: 08 SE 
37 ヽ 137 相对 於 基部 元 件 41^ 141 返回 至 其 静止 位 置 将 不 
SASF 7-107 之 第 二 可 携 性 結構 3?・133 ПЕРІ 
ін 9、109 $& EH $E $5 34、134 来 解锁 定 。 

® пй dees 5^ 105 之 第 一 可 携 性 結構 (13、113) 以 及 
fe JE te 26、27、126、127’ 限 制 其 运动 时 ， 惯 性 构件 
11^ 111 你 达到 谐振 器 5、105 之 振幅 之 第 一 未 端 位 置 。 
谐振 器 5、105 之 第 一 可 乒 性 结构 (13、113) 接著 压迫 惯 
性 构件 11、111 以 朝向 相反 之 方向 So ^ Sí 再 次 离开 。 

在 惯性 构件 11^ 111 之 旋转 方向 S20 S38, Po н 
ЖФ У 14、114 在 方向 S,、S4 т, EMBER 
X 14、114 JS IE ifi Jt, SE SE RE SHOE SESS 37、137 之 该 LE 
їп ° ERE: HMS MN 14. 114 通过 的 时 刻 ， 其 提供 
一 接触 表面 大 致 上 平行 於 解锁 定 弹 筑 37、137 ZZ L JÉ M 
СЕНЕН, BEER L JE ku ЛЕН Б Se AT 7. 
107 之 描 止 构件 36° 136 2 U EMD ° AN f IE 36、 
136 RAF 7.107 ZARB 33.133 SRK BKB 
Me x 14、114 EBE HF 7、107， 反 制 第 二 可 搁 性 结构 
35 ` 135, BER Hn RE EE SEE 7. 107 Zo EB 33、133。 

ST 7.107 ZAR 33-133 相对 於 基 部 元 件 41、 
141 ZE HRH FE HM fb 34、134 之 滑动 解锁 定 而 允许 释放 
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ӘЙ 9、109 ZEHN > DH tám 9 > 109 EHEM 22 
НЕНІ HE ЖЕН, rh P5 (E FN х 
14 ` 114 Ei EE MZ AENA 9. 109 Z HS! > НИ 
该 释放 擒 纶 又 像 非 直线 形 的 而 是 较 佳 地 以 一 预定 半径 警 
曲 ЛІМ АРЫ 7.1072 ЕЖ А) A, 上。 

根据 本 发 明 ， 用 於 从 锁 外 34. 134 TS dE Wt 9、 
109 之 解锁 定之 角度 你 大 臻 上 小 於 由 第 二 可 搁 性 结构 35 ° 
135 HR BF 7-107 ZARB 33、133 之 总 角度 的 两 
倍 。 该 释放 擒 纵 输 9、109 接 著 釣 住 償 性 構 件 11、111 之 
(ЯУ 12、112， 以 从 该 简体 提供 一 部 分 之 能 量 至 该 
谐振 器 5、105 而 能 维持 谐振 器 5- 105 24: ° HE $E 
at i 9、109 之 旋转 像 藉 由 该 奖 输 系 从 该 简体 供应 之 能 量 
而 在 一 显示 装置 上 呈现 谐振 器 52105 之 振 漫 而 允许 计算 
時 間 ・ 

有 利 地 ， 依 照 本 发 明 ， 第 二 可 措 性 结构 35、135 KEC 
ЕВЕ — mg Fu] X p FECE ESO 14、114 EME — (8 Ê 
Жі 9.109 и. наем, (ИШ 
調整 獲得 困難 ・ 有 利 地 КЕ, B й Ex E 
像 非常 精确 的 ， 因 此 解锁 定 可 以 藉 由 擒 纶 输 9» 109 2% 
何 形状 以 及 可 能 地 预 应 力 构件 161 之 调整 而 简单 地 被 诗 
Е ° 

当 谐 振 器 5` 105 之 第 一 可 携 性 結構 13、113 以 及 可 
БЕ Hk Е 26- 27^ 126°, 127 限制 其 之 运动 时 ， 惯 性 
构件 11、111 BRA 5、105 “ИЕ zB — Rm 
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E ° На 5` 105 2% — ОЕМ FE 13^ 113 ЯЖ BÊ 
ЕНЕ 11^ 111 以 在 该 相反 之 方向 Si^ 5, ER BE 
BH ° Siné 5` 105 ЖЕ WCE Nik eA Be LH 
的 移动 。 

НАЖ ЕЖЕ ВН A t E Е аа 1` 101 € 
括 非 常 少 需要 组 装 的 组 件 ， 由 於 它们 大 部 分 地 呈 单 件 式 。 
A EL KE R E KK OBRA AED o EMM CORR Е Ер 3、 
103 > $a i Mt 9> 109) 或 三 个 〈 单 件 式 谐振 器 5> 105- 
BP sl ECT 7` 107 ДЖИ 9、109) 组 件 需 要 组 装 在 
该 时 计 机 心中 。 附 带 地 ， 两 个 或 三 个 组 件 之 限制 亦 允 许 这 
些 组 件 之 元 件 人 条 本 贤 上 相对 於 彼此 完美 地 相关 联 。 

Aa ik Zee 1、101 由 於 使用 了 可 携 性 結構 或 軸 承 
( ZR f ER fs 7S BD Aa TO TIER ELE > RG gH $6 ER fe Jd & 
之 轴承 《诸如 刺 穿 石 ) 与 枢 转 而 减少 了 必要 之 厚度 。 该 可 
挠 性 结构 亦 有 利 地 藉 由 设计 而 用 以 消除 习 知 之 所 子 系统 之 
ERG E> Ям ЖАН», SEHERA 1、101 A 
E $58 9E XR ET $E P UI FE BE НЕ SR Е. 

ЕЛ» A H ÉT RR A (on ZEN quie BE АН 
ма DEB dx li РТ AU EJ E DD E нс» WR 
於 所 要 之 应 用 ， 可 以 修改 谐振 器 5o 105 IMEF 7. 
107， 特 别人 条 关於 它们 的 线 何 形状 (人 惯性 构件 、 测 子 ) 或 
包 全 的 可 携 性 結構 ・ 

再 者 ， 抗 解锁 定 构件 151 不 被 限制 於 安全 辟 152: m 
是 当 不 需要 解锁 定时 可 以 包括 例如 被 配置 成 用 以 阻 描 淹 子 
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75 107 ЕЕ ° 

亦 可 在 振 温 器 1、101 HEZ HELEZEK BE 
器 构件 以 避免 由 该 时 计 所 接收 之 全 部 震动 的 传输 。 这 亦 证 
明 该 两 个 实施 例 可 以 彼此 组 合 。 因此， 可 以 设想 该 第 一 实 
施 例 之 谐振 器 5 与 该 第 二 实施 例 之 调子 107 MI RER 
第 二 实施 例 之 预 应 力 构件 161 被 纳入 该 第 一 实施 例 中 而 不 
Be BE À SES 2 ЖЫШ 

最後 BTS HIME 9 109 所 花 費 的 用 以 釣 住 
慣性 構 件 11、111 ZAR 12> 112 OEE Baw 
9.109 uiti Bde Rom ê Zz A AA REE ° Be 
© RR NE @ бш ТРАСТ HHIER MES 
Gl ^ Bt ЗЕТУ У ЕЕ. 
之 EP 2,455,821 中 之 能 量 传 输 组 实施 例 之 一 者 。 


【符号 说 明 ] 

1: 振 漫 器 
2: 第 一 板 

3: FÊ fF SN dik XR 68 NS Kk 
4: 第 二 板 

5: 单 件 式 谐振 es 

6: FR 

7: ИА: 

9 : ЖЕ 
1: 慣 性 構 件 
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12 : У 
13 : 第 一 可 携 性 結構 
14: RE im х 
15: 可 携 性 構 件 
16 : 锚固 构件 
16°: 锚固 构件 
17: 

18 : ЖЕ 

19 : Жж 

20: 基部 

21: а 
21': np Е 
22: ШЕМ 
22°: REM 
23: "ШЕ 
239: ч 
24: of g& ETE 
24' : RER 
25: 网 格 

26: ЖЕ 
27 : В 
28: Е 

28' : 6% 

33: AE 


880524 


201702769 


34 : 
35 : 
36 : 
37: 
38: 
39: 
40: 
41 : 
42 : 
44 : 


45 : 


101 : 
102 : 
103 : 
104 : 
105 : 
106 : 
107 : 
108 : 


108” 


109: 
110: 
111 : 


112: 
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锁 钻 

第 二 可 携 性 結構 
fa IE Ti fF 

RE PIE UR E 
ЗА [8] a (Е 
可 携 性 構 件 
緊 固 構 件 
基部 元 件 

uf ê Е 

up Si TECH 

$h Ж 

振 A 器 

第 一 板 
НИЖЕ 
第 二 板 

Е fF A за dik 器 
FL BR 
НАШУ 
EE à 

: 扇形 部 

的 Me Em 

Ж 

惯性 构件 
а Е NL 
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113 : 
114: 
115: 
116: 
116’: 
117: 
118: 
119: 
120: 
121: 
1217: 
122: 
122 : 
123 : 


123? 


124 : 
124”: 


126 : 


126” 


127: 
127? : 
133: 
134: 
135: 
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E: PE S NS 
E MEN 
可 携 性 構 件 
зн l fF 
йн 固 構 件 
JA B 

JA B 

fair 

基 部 
RER 
DR 
Г TECH 
RE 
oJ 8E VE te 


: Uf BE PE tr 


oJ ê Ê re 
п] ê Ет 
fê IL FE fF 


: 描 止 构件 


指 止 构件 
їй ib NS IE 
À йө 
ЎА ЙБ 


E E f FÊ 
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136 : 
137 : 
138: 
139: 
140: 
141: 
142: 
144: 
145: 
146: 
147: 
148 : 
149 : 
151 : 
152 : 
161 : 
163 : 


А; : 
А): 
Aus 
Ag: 
51: 
S; : 
S 3 : 
S 4 : 
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F LE HS E 
RE SE XE УШ SA 
緊 固 構 件 
可 携 性 構 件 
3x E ê (Е 
基部 元 件 
nf SE Ет 
oJ Е TÊ 
軸 承 

緊 回 構 件 
緊 固 構 件 
Ba TL 

Bal TL 

抗 解锁 定 构件 
ZE 8 
预 应 力 构 件 
偏心 凸 輸 
ДЕ БЕЛЕҢ Cm 
RE ЕЛЫ P dd 2% 
fac БЕЛЕ BS ЮН 2% 
KE Hee E $3 BH GR 
旋转 方向 
旋转 J 1] 

lg $8 75 [8] 
旋转 方向 
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发 明 摘 要 


KHK: 105104309 


(7506.01) 
※ 申 請 日 : 105 年 02 月 IS H XIPC 分 类 : o (と (の 006 


Bt (2506-00) 
【发 明 名 称 】( 中 文 /英文 ) Cot 917/6 Ў 


BAS F i8 2 ZIRE же 


Oscillator with а detent escapement 


O.) 

Жа ВН ЈК E E E рза ME CB ТЕН) 
E: за x wm ° E REE Wt $m AS 
NET dida A E E FA BA & AMARA ye ye 
PEA E EN RN SE oo fa  H 
KEPT ARERR Н © SEHR RUM Ke ST du WE 
RE $3 GH RN TE: HE 55 Ê e 


【 英 文 】 

The invention relates to an oscillator comprising a resonator of the inertia - 
elasticity type cooperating with a detent escapement comprising a detent 
cooperating with an escape wheel. The resonator is in one-piece and 
includes an inertia member and a first flexible structure providing the 
elasticity and forming a virtual pivot axis of the resonator and the detent is in 
one-piece and includes an unlocking spring and a second flexible structure 


forming a virtual pivot axis of the detent. 
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【代表 图 】 
【本 案 指 定 代 表 图 】: 第 (7 ) 图 。 
【本 代表 图 之 符号 简单 说 明 】 


101: #2 #8 


102: 第 一 板 
103: E (Е x ZR £S WE EX 
104 : 第 二 板 


105: BFH X 88 Tx 88 
107: BARDS 7 
108: BHA 
108’: 扇形 部 
109 : ЖЕ 


110: Ж 
112: Hk Er ja х 
133: Ae 


146 : 緊 固 構 件 
147 : 緊 固 構 件 
148 : 開 孔 

149 : 開 孔 

151: ЛЕВИ: 
161: 预 应 力 构 件 
163 : 偏心 凸 輸 


【本 案 若 有 化 学 式 时 ， 请 揭示 最 能 显示 发 明 特 征 的 化 学 式 】 : 無 
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E 

1. жа (1 101) : 其 包括 慣性 弾性 類型 的 
sine (5^ 105) РЕШЕТЕ а ЕЕЕ 
ET (7: 107) > Нем (9 109) 协作 ， 该 振 漫 器 
之 特征 在 於 该 谐振 器 (5、105) 休 呈 单 件 式 且 包 括 惯性 构 
件 (11、111) 及 第 一 可 携 性 結構 (13・113) ， 提 供 该 弹 
Е АМР зА Kk ê ДЕЛЕ EM (Aic AS) ， 其 中 ， 该 
BF (7: 107) каа {FA Ны BRE (33-133) ° Æ 
КН Mt AR (9、109) 协作 之 镇 站 (34、134) 、 第 二 
ШЕЗЕЛ (35-135) > JÉ gx A S T 2 ШЕ ЙЕН ің 
(Ai^ А.) > DLE BESHOESESE (37> 137) ， 与 形成 在 该 
HT (7> 107) 2 ЖШ (33 - 133) МАМЕ 
fF (36^ 136) 協 作 , 且 其 中 : 該 慣性 構 件 (11、111) Б 
PX ER RA dép ЧЕ т (9 > 109) f FE FY AK (iE (12-112) 
E BRA E MEE (37: 137) BED aE (14: 
114) 

2. MO oe SA eel 1 项 之 振 漫 器 (1、101) ‚Е 
中 ， 该 谐振 器 (5、105) 休 形 成 在 第 一 及 第 二 整合 阶层 ， 
BA 5B — Pe Ré & f АХ (12^ 112) WKB 
性 構 件 (11、111) 且 該 第 二階 層 包 括 該 第 一 可 携 性 結構 
(13^ 113) RARE MEM (14^ 114) 

3. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1-101) ‚Е 
中 > 該 慣性 構 件 (11、111) 你 由 环形 物 所 形成 ， 该 环形 
тоа ше КДЕ (12.112) 
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4. 如 申请 专利 和 范围 第 3 项 之 振 漫 器 (1、101) > E 
фо ие нана (13.113) 包含 至 少 一 锚固 构件 
(16> 116۰ 116°) ， 该 至 少 一 锚固 构件 (16、116、 
116') 経由 可 携 性 構 件 (15・115) МАНЯ (19. 
119) 连接 之 两 个 弧 段 (17、18、117、118) 整合 ， 该 可 
EEE E RICE RR DERE (19.19) 之 中 心 处 形 
成 该 谐振 器 (5、105) РЕНІШІ > 

5. 如 申请 专利 和 范围 第 4 项 之 振 漫 器 (1、101) ， 其 
中 > 訪 第 一 可 携 性 結構 (13・113) 进一步 包括 被 配置 成 
与 该 至 少 一 锚固 构件 接盘 以 限制 该 谐振 器 (5、105) 之 振 
We Ay Bb — Fk ABE (26 27 126^ 126’ ` 127 > 
127°) 

6. 如 申请 专利 范围 第 4 项 之 振 漫 器 (1、101) ， 其 
中 > 該 第 一 可 携 性 結構 (13、113) 之 该 可 所 性 构件 
(15、115) & f$ & rH ZE p — WER (21> 21> 22» 
22% 23> 23° = 24» 24^ 121° 121* ` 122 * 122^ * 123-5 
123' + 124 124°) 而 分 别 地 连接 该 两 弧 段 (17 > 18 
117; 118) 之 各 者 及 该 至 少 一 锚固 构件 的 至 少 一 基部 
(20 + 20°» 120 120’) 

7. 如 申 請 専 利 範 園 第 6 项 之 振 温 器 C15 101) > X 
中 > 該 第 一 可 携 性 結構 (13、113) 进一步 包括 被 配置 成 
与 该 至 少 一 锚固 构件 接触 以 限制 该 谐振 器 (5、105) ZiR 
幅 的 至 少 一 描 止 構 件 26 ` 27 ` 126 126’ 127» 
127°) 
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8. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101) > X 
H o RIE RS fF (11° 111) ЖЕНЯ (110) 连接 的 两 
(EJ ( 108^ 108) 所 形成 * 該 局 形 部 (108・108') 
2-40 FÊ XE xe HÎ & f xA B E BA RX (12^ 112) 

9. 如 申请 专利 范围 第 8 项 之 振 漫 器 Clo 101) > # 
中 > 訪 第 一 可 携 性 結構 (13、113) 包含 至 少 一 锚固 构件 
(16^ 116^ 116’) > ЕЛ- ШЕН (16 ` 116 > 
116°) EFE PI ER C15 > 115) АННЕ Jg (19・ 
119) E ИАА BE (17> 18> 117, 118) 整合 ， 该 可 
所 性 构件 被 配置 成 用 以 在 该 横 查 (19、119) 之 中 心 处 形 
成 该 谐振 器 (5、105) ZR RE BENE eR nim 

0. 如 申 請 専 利 範 園 第 9 项 之 振 漫 器 (1、101) > E 
中 > 該 第 一 可 携 性 結構 (13、113) 进一步 包括 被 配置 成 
与 该 至 少 一 锚固 构件 接 角 以 限制 该 谐振 器 (5、105) 之 振 
fm AY < D ЖЕН (26^ 27 126 + 126€ + 127 > 
1249) 

11. 如 申请 专利 范围 第 9 项 之 振 漫 器 (1、101) K 
中 > 該 第 一 可 携 性 結構 (13・113) НН 
(15^ 115) 包括 经 由 至 少 一 可 所 性 带 (21^ 21' 22> 
22* 5. 23-4 23'*« 24 * 24* уто 122% 1227 123 ^ 
123° > 124 ` 124) ifm] a HI Wr XB ЕЙ WE (17^ 18 > 
117、118) 之 各 者 及 该 至 少 一 锚固 构件 的 至 少 一 基部 
(20 » 20° 120 » 120°) 

12. 如 申请 专利 范围 第 11 项 之 振 漫 器 (1> 101) 
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其 中 ・ 該 第 一 可 携 性 結構 (13・113) 进一步 包括 被 配置 
成 与 该 至 少 一 锚固 构件 接触 以 限制 该 谐振 器 (5、105) 之 
ds dE MS mob — HIE HE E (26. 27. 126 126' 127. 
127°) 

13， 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101) > X 
中 НИТ (7. 107) 你 形 成 在 第 一 及 第 二 整合 平 
面 中 ， 该 第 一 平面 包括 具有 包含 该 锁 站 (34、134) 的 横 
便 表 面 的 该 本 朵 (33、133) ， 且 该 第 二 平面 包含 该 第 二 
可 携 性 結構 (35・135) 、 该 解锁 定 弹 簧 (37、137) 及 该 
ШІКІШІН (36・136) ・ 

14. 如 申請 専 利 範 園 第 13 項 之 振 湯 器 (1・101) 
其 中 该 第 二 可 搁 性 结构 (35> 135) 包括 经 由 可 措 性 构件 
(39、139) 而 与 基部 元 件 (41: 141) 整合 的 至 少雨 个 紧 
固 构件 (38、40、138、140) ・ 該 可 携 性 構 件 被 配置 成 用 
以 在 該 基部 元 件 (41・141) 之 中 心 处 形成 该 鱼子 之 该 虚 
ALITE 

15， 如 申请 专利 第 团 第 14 项 之 振 温 器 (1、101) 
其 中 ・ 該 第 二 可 携 性 結構 (35、135) 之 该 可 所 性 构件 
(39. 139) & & gZ J} — oj 8& E T$. ( 42^ 44. 142» 
144) 

16. 如 申請 専 利 範 園 第 14 项 之 振 温 器 (1 101) 
其 中 ， 该 解锁 定 弹 簧 (37.137) 休 与 该 基部 元 件 ( 41、 
141) 整合 且 与 该 描 止 构件 (36、136) 协作 以 使 该 铺子 
(7、107) 之 該 本 (33. 133) 在 该 谐振 器 (5 105) 
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Z5 — hg 98 75 8] (Si^ Ss) ЖЕ IR t H ER RR EET 
(7> 107) 经 由 与 该 谐振 器 (52105) Z BA BIB ME x 
(14^ 114) FE IU TE A Ей eas (5^ 105) 之 第 二 旋转 方 
E (5›` S4) 上 整体 式 地 移动 。 

17. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101) ， 其 
"Boo RA ER SU вА de ge (5> 105) ЩЕ (EXEC (7、 
107) 休 形 成 为 两 个 单一 板 (2^ 4۰ 102 ` 104) HA 
JE Ex Е => dx Zm ед (3o 103) ， 其 中 ， 该 谐振 器 
(5^ 105) ЕТ (7- 107) 你 相对 於 彼 此 理想 地 相关 
йо 

18. 如 申请 专利 和 范围 第 17 Жми (1> 101) 
其 中 该 两 个 板 (2、4、102、104) 之 一 者 包括 用 於 接收 该 
сін (9° 109) LER dE tdg (9> 109) ЖЕН 
MARA FF OK (3 103) 理想 地 相关 联 的 轴承 (45、 
145) А 

19. 如 申 請 専 利 範 園 第 17 项 之 振 漫 器 (1> 101) 
其 中 ， 该 两 个 板 (2、4、102、104) 之 一 者 包括 被 配置 成 
FH DA ist ek fie ee (1` 101) 附 接 在 主板 上 的 至 少 两 个 察 固 
構 件 (146・147) 

20. 如 申请 专利 和 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101) ° X 
中 ， 该 振 漫 器 亦 包 含 被 配置 成 用 以 限制 该 笛子 (7、107) 
之 建 动 的 抗 解 锁定 构件 (151) 

21. 如 申请 专利 部 围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101) ， 其 
中 ， 该 振 温 器 亦 包 含 被 配置 成 使 该 第 二 可 搁 性 结构 (35、 
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135) 处 於 应 力作 用 下 的 预 应 力 构件 《161) ° 
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(54) #4 
AARHETORAS 
OSCILLATOR WITH ROTATING DETENT 
(57) 摘 要 

本 发 明 相 关於 一 种 振 温 器 ， 该 振 温 器 包含 : 连接 到 机 械 性 能 源 之 杠 转 槛 ;以 一 件 式 形成 之 惯性 
ЗЕНА НЕКИЕ, АНТИ УЖИН, Ае, 
ED BREA ARE IA EDS S] s d HE FF SD UE Ех ZEHN АТ, 
FERRER Ж DE АН EA AA ZED АЯН ТУ Б] SERIE В th HS HL SAEPE SE PE AE > A 
ВОЕН RS ZAR ° PE] RAR ZE DELL ° 

The invention relates to an oscillator comprising a pivoting staff connected to a mechanical energy 
source, an inertia-elasticity resonator formed in one piece, which is mounted on the pivoting staff, a detent 
escapement comprising a single-piece detent fixed to the pivoting staff, which comprises at least one flexible 
blade and a stop member arranged to elastically lock the pivoting staff in relation to a concentric escapement 
toothing, wherein the release element 1s arranged to elastically unlock the stop member in relation to the 
concentric escapement toothing, by the movement of the member forming the inertia, so that the pivoting 


staff counts each oscillation of the resonator while transmitting to it the energy able to maintain it. 


指定 代表 图 : 
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1 符号 简单 说 明 : 
14” IRAR 
2° + + 机 械 性 能 源 
3・・・ 桶 韓 科 ( 桶 韓 





5+ + TERRA 
I» . HER 

De ° 惯性 构件 
11° ° ЖЕ 
13° ° ° 释放 元 件 
15. ТЖ 
16° “ЖИЕН 
17» . -UF 
18。。。 止 动 构件 
19* ° + E] d AE 
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ЖЕҢ HERIR Ж 

(本 説明 書 格 式 ・ 順 序 ・ 請 2 勿 任 意 更 動 ) 
【发 明 名 称 】( 中 文 / 英 文 ) 
RAB een aw 


Oscillator with rotating detent 


【技术 领域 】 | 
Жан Ше а SR E EF A HE E S FI ЭШ VE Û AE 
弹性 共振 器 之 陀 飞 输 类 型 的 振 温 器 。 


【 先 前 技術 】 
F b ê k RE RAE Б ЖОР БЕ ЖЕП ЕЕ ^ ЕШ Ш 
FREAD EFE E EAR 18 世紀 的 精密 航海 時 計 
(marine chronometer) 中 。 然 而 ， 其 已 被 证 明 像 特别 难以 调 
整 及 对 震动 是 敏感 的 。 因 此 ， 若 干 精密 航海 时 计 被 组 装 旗 
Heb. DE RESEBRL: AAA 
(tripping E AI E Bi 2 EE: EE ch LRL ID IR > Wee 
IA жа. о HERES B 
ZEF A: Нине 
ШЕ Ж, BMDACAGEJUUISESUTOAGUE KERR 。 


【发 明 内 容 】 
本 发 明之 目标 在 於 厌 由 提出 一 种 包含 慌 性 弹性 共振 器 
Lika И м НЕ EMR A CEMA A> ЕНЕ 
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A РАСЕ ЕЕ E E El 
НЕОН — O A ЕЕ РАСЕ ЖОЮЫ ЖЫ AE 
的 优点 。 

因此 ， 本 发 明 相关 於 一 种 振 温 器， 该 振 漫 器 包含 : 连 
BE EI Hé BRIE OR CEB 以 一 件 式 形成 之 惯性 弹性 共振 
器 ， 其 包含 形成 适 配 於 释 放 元 件 的 所 述 惯 性 之 构件 及 形成 
所 述 弹 性 之 挠 性 结构 ， 该 所 性 结构 被 安装 在 该 框 转 棍 及 形 . 
成 惯性 之 该 构件 之 间 ; 及 包含 固定 於 该 柱 转 查 的 单 件 式 得 
子 之 撮 子 的 继 件 ， 其 包含 至 少 一 所 性 药片 及 配置 以 相对 於 
同心 擒 比 件 获 部 而 将 该 模 转 衬 弹 性 锁定 之 止 动 构件 ， 其 中 
该 释放 元 件 被 配置 以 藉 由 形成 惯性 的 该 构件 之 运动 来 相对 
於 该 同心 擒 纵 件 菌 部 而 将 该 止 动 构件 弹性 解锁 ， 以 使 得 该 
杠 转 棍 计 算 该 共振 器 之 各 振 漫 ， 逆 同时 将 维持 该 共振 器 之 
能 量 传输 到 彼 者 。 

有 利 地 根据 本 发 明 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 像 以 单 件 式 形 
成 ， 故 可 上 解 该 振 漫 器 包含 极 少 需要 被 组 装 之 部 件 ， 此 使 
得 相对 於 彼此 部 件 而 更 容易 地 参照 该 些 部 件 像 有 可 能 地 。 
it óh > PRE ARERR ARERR EA RA 
HR) KZ HIR EE ADY E E A A e S aR Hi 
可 能 性 被 消除 。 再 者 ， 根 据 本 发 明之 振 温 器 有 利 地 多 许 该 
Ki BUSA ЕҤ HE HB ЇЇ JE ЗЕ rh BR £8 J Fî € EJ BS B 
(E o dE таит HERBS 
BH MIKE ° BF Loo Xi rhe BERE ER RR SD DM ER x DOR БЕЛЕ E 
直方 向 上 之 运作 变数 。 
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Е ЕЕН ЖЕ: 

ива жеар FE e 
пияната AE H RB ME REE Gi OS RE 
EE Lp E БЕЛЕ ШЕ I 01733311721 СУ 

E E — ê E ¥ A TÎ E BIER K 
成 惯性 之 构件 与 至 少 一 错 定 装置 相连 接 之 至 少 一 基部 : 

-形成 惯性 之 该 权 件 休 藉 由 两 局 形 区 来 形成 ， 其 中 该 
局 形 区 之 一 者 的 内 表面 包含 释放 元 件 ; 

PRRCCASRER: 2RR AREER 
释放 托 板 ， 由 形成 惯性 之 构件 所 控制 之 该 释放 托 板 的 位 移 
休 被 配置 以 随 共 振 器 之 各 振动 而 与 单 件 式 香 子 接 解 ; 

-该 释放 元 件 领 外 地 包含 被 配置 以 迫使 搓 人 性 体 将 该 音 
件 式 捍 子 在 该 共振 器 之 振 漫 的 单一 方向 上 位 移 之 释放 止 动 
件 ; 

RES) ZERTAN AER 
ини ER RA AA 
振动 与 该 释放 元 件 接 解 之 铺子 止 动 件 : 

-根据 第 二 变 体 ， 该 单 件 式 香 子 包含 两 个 平行 横向 构 
件 (cross member)» 其 中 第 一 横向 構 件 係 在 第 一 端 汗 接 到 
2ER URES ERENS RESH: 以 及 第 二 
横向 構 件 像 在 第 一 端 連接 到 該 止 動 構 件 DEE E =H E 
直 於 第 二 措 人 性 芋 户 ， 其 中 该 第 一 及 第 二 抄 人 性 药片 休 平 行 且 
个 别 连接 到 该 第 二 及 第 一 模 向 构件 : 

-根据 第 三 变 体 ， 该 音 件 式 单 子 包 合 两 个 平行 模 向 构 
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件 HS RAE eye LE 
EEZ- REH; 以 及 第 二 横向 构件 你 在 第 一 端 连接 
到 该 止 动 枯 件 ， 以 及 在 第 二 端 重 直 於 第 二 的 性 药片 ， 其 中 
该 第 一 及 第 二 搁 性 药 月 你 平 行 且 个 别 连接 到 该 第 二 及 第 一 
横向 构件 ; 

-根据 第 二 及 第 三 变 体 ， 该 单 件 式 泡子 包含 被 固定 到 
该 第 二 横向 构件 之 包子 止 动 件 ， 其 被 配置 以 透 过 该 共振 器 
之 各 振动 与 该 释放 元 件 接 解 ; 

-根据 第 四 驳 体 ， 该 单 件 式 乞 子 包含 第 一 及 第 二 所 性 
HJEXGEXEHo KE СЕЗНЕ Rc 
Заа = мн. 其 自由 端 包括 該 止 動 構 
Е ваа Е Н ‘SUF E 
‘i Е LR ЮЖ ЖЕК ОЛЕШЕ: 

JERE & ê UE EDS f А (going train)? 
N HA (pinion) > DL X T HE HE] gx B BR E BORD KE DA RR 
示 时 间 ; O 

- 藉 由 使 用 弹性 能 量 累 积 器 ， 将 该 小 菌 输 安装 成 从 动 
pg BEI АННЕ МЕНЕ 
该 共振 器 ; | 

-该 单 件 式 共 振 器 及 该 单 件 式 包子 被 形成 在 两 个 固定 
Bar HERDER EI MEN > 


СА 9 ÊÊ 57 9 ] 
本 发 明之 其 他 等 征 肥 优点 将 隐 阅 读 以 下 详细 府 明 、 参 
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йа Ff El me шаа, ЕЕ DAE RR EZ TAE? А 


其 中 : 

-图 1 你 根据 本 发 明之 振 温 器 的 示意 截面 图 : 

-图 2 你 根据 本 发 明之 振 漫 器 的 第 一 实施 例 之 透视 
[m] + 

-图 3 休 图 1 之 倒 视 图 ; 

-图 4 KE 3 之 放大 图 ; 

-图 5 你 根据 本 发 明之 振 温 器 的 第 二 实施 例 之 透视 
Е ; | 

-图 6 你 图 5 之 放大 图 ; 

- 7 你 根据 本 发 明之 振 漫 器 的 第 三 实施 例 之 透视 
INE 

-图 8 人 条 图 7 之 放大 图 ; 

-图 9 你 根据 本 发 明之 振 温 器 的 第 四 实施 例 之 透视 
El: | 

-图 10 4H 9 之 放大 图 : 

-图 11 你 根据 本 发 明之 振 温 器 的 第 五 实施 例 之 透视 
INE 

-图 12 KE 11 之 第 一 放大 图 : 

-图 13 你 图 11 之 第 二 放大 图 ; 
[ 实施 方式 】 


本 发 明 相 关於 用 於 时 计 之 振 温 器， 举例 而 言 ， 亦 即 耦 
BE SU ЕН XU ADM Ur A Wu By EO E EL EIE $t RRR ° 


881595 -5- 


201723690 


如 图 1 中 所 概略 显示 地 ， 根 据 本 发 明之 振 漫 器 1 包 合 
例如 藉 由 行进 输 系 5 来 连接 到 机 械 性 能 源 2 D RE MERE з. 
此 类 能 源 2 可 包 合 用 於 茜 由 弹性 变型 及 /或 气 原 储存 来 累 
积 能 量 之 上 装置。 举例 而 言 ， 该 累积 装置 可 为 被 安装 在 柱 转 
鼓 输 中 以 形成 滚 简 的 金属 芋 月 之 型 态 。 然 而 ， 亦 可 设想 其 
它 类 型 之 机 械 性 能 源 。 

根据 本 发 明之 振 漫 器 1 包含 单 件 式 价 性 弹性 共振 器 
7+ 此 共振 器 7 较 佳 地 包括 形成 所 述 惯性 之 构件 9 及 形成 
Fi Ê REZ BEE E ERE EME 11。 如 图 1 中 所 概略 地 
題 示 BEGE 11 较 佳 像 与 构件 9 RR PE B o 並 被 
REECE 3 及 構 件 9 之 间 。 最后， 形成 惯性 之 构件 9 
亦 适 配 於 释放 元 件 13 。 

共振 器 7 之 振幅 受 限 於 撞 性 结构 11 之 最 大 泽 空 区 
域 ， 将 在 以 下 实施 例 中 更 清楚 地 说 明 。 然 而 ， 此 泽 空 区 域 
ALEA E EEES 
E E Е 7 ЕЕ 
ЕН о 

如 在 图 1 中 所 概略 显示 地 ， 共 振 器 1 额外 地 包括 包含 
KE E АЕ 3 WEAS 17 ZATAR 15. 
子 17 包含 至 少 一 个 所 性 药片 16 RERUN OE з 
АЕ ОЕ E FF ЕТА СЕ 弹性 锁定 之 止 动 
构件 18・ | 

将 在 以 下 实施 例 中 被 更 清楚 解释 地 ， 释 放 元 件 13 被 
配置 以 藉 由 惯性 构件 9 之 运动 来 相对 於 该 固定 同心 擒 继 件 
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By BO 19 而 将 该 止 动 构件 18 TEE UES eee 3 计 
算 共 振 器 7 之 各 振 漫 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 量 传输 到 
彼 者 。 | 

有 利 地 和 根据 本 发 明 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 人 条 以 单 件 式 形 
KR вт ва 1 包含 极 少 需要 被 组 装 之 部 件 ， 站 ， 
且 人 允许 相对 於 彼此 部 件 而 更 容易 地 人 参照 该 些 部 件 。 此 外 ， 
由 於 使用 携 性 結構 ・ 故 該 共 振 器 7 具有 极 薄 之 厚度 站 本 质 
地 洒 致 脸 扣 的 可 能 性 被 消除 。 再 者 ， 根 据 本 发 明之 振 漫 器 
1 有 利 地 允许 该 共振 器 7 以 具有 藉 由 直接 扭矩 而 非 接 角力 
Pr f SOG > E E T e MAZA T R AAA 
BEBE E SEL: X6 die BR ORE BERE Н]; RD 
振 漫 器 1 dps ÉD bILGETESESE 
ESKE 2 至 4 考 处 根据 本 发 明之 振 漫 器 101 的 第 一 
实施 例 时 ， 所 有 此 些 优点 将 更 佳 地 被 逐 解 。 因 此 ， 振 漫 器 
101 包含 连接 到 机 械 性 能 源 ( 未 示 出 ) 之 模 转 棍 103 IRE 
件 式 惯性 弹性 共振 器 107。 | 

此 共振 器 107 包括 形成 惯性 之 构件 109 及 形成 弹性 之 
ВЕ 111° Нан 111 与 构件 109 JE p j^ ER b n + 
ЗЕТЕ MAR 103 及 构件 109 ZB ° ME 3 所 显示 
th > REE ERE 111 包含 固定 於 该 杠 转 得 103 Z E J — 88 
EXE 121， 以 及 包含 被 配置 以 形成 共振 器 107 ME RIE 
SERZEMER 1253 Kp ЕНЕ ЕСІ Mi 
ІЛЕ 103 之 旋转 中 心 。 


更 明确 地 ， 该 所 性 装置 123 BSR BD — вА 


Hi 
Nu 
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122 > 124 而 个 别 地 将 惯性 构件 109 与 至 少 一 锚 定 装置 121 
相连 接 之 至 少 一 基部 120。 如 图 3 所 題 示 地 ・ 慣 性 構 件 
109 较 佳 休 由 彼此 藉 由 一 环 127 而 连接 地 两 扇形 区 125 所 
形成 ， 以 获得 单 件 式 惯性 构件 109 。 Е 
БК, CM 3 你 显而易见 地 ， 该 局 形 区 125 之 各 者 与 
AEE 123 形成 於 单 件 中 。 更 明确 地 ， 形 成 惯性 之 各 局 
形 区 125 REMERA 122 而 连接 到 呈 部 分 环 状 之 基 
部 120 ° HBG EAR TAR 126 而 固定 於 个 别 具 有 而 
ВНЕ 121 之 易 外 雨 個 携 性 葉月 124 。 因 此 可 观察 出 
& № 126 ЕЕК ЖЕЕ 121 及 形成 惯性 之 两 局 型 区 
125 o | 
ЖЕНЕ» 共振 器 107 ZF E A E T 2 RA BE E n FE 
111 之 最 大 泽 空 区 域 ， 且 特别 受 限 於 标 126、 基 部 120 及 
葉月 122、124 之 天 何 形状 。 然 而 ， 此 泽 空 区 域 之 限制 使 
共振 器 107 之 腕 所 实质 上 呈现 不 可 能 地 状态 ， 其 藉 由 钳 构 
kT а AGRADE БШШШ. 
从 图 3 及 4 而 你 显而易见 地 ， 惯 性 构件 109 е 
释放 元 件 113・ 更 明確 地 ・ 該 局 形 民 125 シー 者 的 内 表面 
包含 释放 元 件 113・ 在 第 一 賢 施 例 中 ・ 該 種 放 元 件 113 8 
SHER 131， 该 所 性 体 之 自由 端 适 配 於 释放 托 板 132 ， 
由 慣性 構 件 109 所 控制 之 该 释放 托 板 的 位 移 你 被 配置 以 随 
共振 器 107 之 各 振动 而 与 单 件 式 秘 子 117 BE ° 
УЖ, EEEMT MARL AR: Bw 
包含 释放 元 件 113， 其 在 振 滥 之 该 些 方 向 之 一 上 允许 静音 


=, 
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振动 (mute vibration)， 亦 即 当 释放 元 件 113 AMT 117 $2 
RUEGA EUR 117 位 移 。 因 此 根据 第 一 实施 例 ， 该 释放 
元 件 113 较 佳 额外 地 包含 被 配置 以 迫使 所 性 体 131 将 该 音 
PART 117 在 该 共振 器 107 ZRA Z2 HJ E — H MELEZ 
释放 止 动 件 133 。 

如 在 图 4 中 更 清楚 地 显示 ， 共 振 器 101 额外 地 包括 包 
па 103 HERB 117 ZEFRR E 
115° £T 117 包含 全 少 一 個 携 性 葉月 116、116' 反 配置 以 
fH ЕРУ 103 ННОВа 119 ТЕ Е 
& ER 103 弹性 锁定 之 止 动 构件 118・ 

Ed sth RE B AE 119 HN MEME 103 你 固定 地 。 事 
实 上 ， 在 机 械 性 能 源 的 力 之 下 ， 柱 转 棍 103 将 随 共 振 器 
107 之 各 振 温 而 操作 一 旋转 ， 其 将 对 应 於 擒 继 件 茵 部 I 
> WW B Be Т 2 HE ЖАП» ABET 117 之 止 动 构件 
118 将 允许 其 从 一 输 菌 到 另 一 输 菌 之 位 移 。 

在 图 2 至 4 中 所 显示 之 第 一 实施 例 中 ， 单 件 式 捍 子 
117 包 合 两 个 平行 模 向 构件 135、136 及 两 个 平行 全 月 
116、116'。 将 从 图 4 而 能 更 清晰 判读 地 第 一 横向 構 件 
135 在 其 第 一 端 速 接 到 框 转 查 103， 以 及 在 其 第 二 端 垂 直 
於 第 一 携 性 葉月 116。 此 外 ， 第 二 横向 构件 136 在 其 第 
йй RE LM 118， 以 及 在 其 第 二 端 垂 直 於 第 二 所 性 
葉月 116'・ 最 後 ・ 第 一 携 性 葉月 116 肥 第 二 携 性 葉月 116 
各 自 连 接 到 第 二 横向 构件 136 及 第 一 横向 構 件 135 > 

AIR RAIR4PSERL MES 126 E 


881595 - 9 - 


201723690 


135 < 136 Ж НЕ TEER 116: 1162 HE VE & di Ж 
相对 於 彼此 而 被 相对 地 位 移 。 更 明确 地 ， 释 放 元 件 113 被 
配置 以 泊 使 携 性 葉月 116、116' 警 曲 ， 以 为 了 藉 由 惯性 构 
件 109 之 运动 来 相对 於 同心 的 继 件 奖 部 119 而 将 该 止 动 构 
件 118 EERE E ° ИЕЛЕН 103 计算 共振 器 107 之 各 
振 漫 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 量 传输 到 彼 者 。 

之 所 以 能 实现 上 述 敏 述 ， 是 因为 该 单 件 式 包子 117 包 
含 被 固定 到 该 第 二 横向 构件 136 之 单子 止 动 件 137， 其 被 
配置 以 随 该 共振 器 107 之 各 振动 而 与 该 释放 元 件 113 8 
oH 4 MERMER BF EDE 137 形成 一 凸 
输 ， 当 其 与 释放 托 板 132 SOR: HSK EDE 133 之 
动作 来 迫使 横向 构件 136 DE EA ЛЫМЕН 119 移动 ， 以 
PEOR ER 103。 受 机 械 性 能 源 的 力 之 柜 转 棍 103 将 操作 
“EE ER N Red de ME ER NS 119 AARAA 
Е Ж БЕ ШЕ HR 126 经 由 错 定 装置 121 E 
其 运动 来 重新 启动 共振 器 107・ 

相反 地 ， 在 共振 器 107 ZERER: UD EE HOST 
止 动 件 137 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 132 BER ° E 
由 释放 止 动 件 133 缺乏 在 相反 方向 之 动作 来 迫使 释放 托 板 
132 DUE E E EN ЕБ ^ ME — BE ER BE (escape) F 1E 
动 件 137 时 ， 以 使 释放 托 板 132 沿 著 释放 止 动 件 133 ME 
性 移动 回来 。 

有 利 地 根据 本 发 明之 第 一 实施 例 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 
像 以 還 件 式 形 成 故 可 瞭 解 談 振 湯 器 101 包含 极 少 需要 被 
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部 件 像 有 可 能 地 。 事 实 上 藉 由 示范 之 目的 ， 该 第 件 式 共 振 
器 107 及 该 单 件 式 争 子 117 被 形成 在 两 个 固定 单 艇 中 ， 其 
形成 该 杠 转 轴线 103 之 至 少 两 个 功能 位 淮 。 举 例 而 言 ， 藉 
由 被 固定 接著 被 分 刻 之 砂 盘 、 或 厌 由 将 金属 部 件 之 许多 位 
ж A EH ERZ RK 

此 外 ・ 由 於 使用 携 性 結構 111， 故 该 共振 器 107 具有 
極 薄 之 厚 度 並 本 質 地 導 致 脱 折 的 可能 性 被 消除 ・ 再 者 OR 
据 本 发 明之 振 漫 器 101 有 利 地 允许 该 共振 器 107 以 具有 区 
HEK EE TU JE BÉ h BE (9 73 ВТ 9] NL (Er ^ TE — в 88 T dn 
BAEZ FEA A mE BUE MEME 。 

此 外 ， 该 操作 将 导向 一 般 相 关於 更 为 复杂 之 陀 飞 输 类 
型 振 漫 器 的 优点 。 事 实 上 ， 陀 飞 输 像 由 ABL. Breguet 在 
19 世纪 初 所 构想 之 上 装置， 用 以 消除 在 垂直 位 置 中 的 逮 作 
組 敷 ・ 其 包 合 帯 有 (carry) 失 縦 件 之 所 有 元 件 並 且 特 調節 器 
设置 论 其 中 央 之 可 移动 框架 。 该 擒 继 件 小 痊 轮 弱 著 固定 的 
ни вле O— (8 Me BE — zh ORE DERE p BH 8) 

(turning) MR з Е (у EE EBD ° 

故 在 无 调整 其 复杂 度 之 陀 飞轮 的 方式 中 ， 藉 由 在 乞 子 
117 转动 时 同时 转动 共振 器 1070 58 — gr e Е d ds 
103 消除 了 振 漫 器 101 EE fr EE 7 HE E 2 

最 后 ， 於 图 2 RAR MEER 103 额外 包含 被 配置 
имат тА Лв 141， 以 为 了 连接 到 机 械 性 能 源 
36 ERR ETE] ЕМЕ — rj DU S SHH BMRB RH 
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器 143 > NÉS 141 REAR HE RE En BBE 103 之 
上 ， 以 为 了 提供 足 锡 能 量 以 维持 在 释放 期 间 之 共振 器 
107。 在 图 2 之 实例 中 ， 可 见 弹 性 能 量 累计 器 143 为 螺旋 
状 弹 簧 。 然 而 ， 该 弹性 能 量 票 计 器 不 必 限 於 螺旋 状 弹 簧 。 
Atk (ER @Э ЭЗЕ AES Ol > GAME 103 ヽ 弾性 能 
量 累 計器 143 EN 141 Z MDUB ACIE SAI ze 
照 面 被 納入 於 本 説明 中 的 文件 EP 2 455 821 中 所 述 之 能 量 
传授 运动 作品 的 实施 例 之 一 。 | 

E Be PI TO IRE: EME 103 ° BEE 
能 量 累计 器 143 及 小 歯 輪 141 之 該 綿 成 並 非 必 要 ° MT 
35 NA A ZA A O РАСЕ СЕИ 
BR Rm BE GE HUE DOE HE I > OE IER fa TTA A CDI 
及 有 可能 地 > 弾 性能 量 累計 器 143) 之 力 必 需 被 施 予 规格 
化 ， 以 致 认 不 以 不 同 於 藉 由 释放 元 件 113 之 任何 其 他 方式 
水 驱动 单子 117 之 运作 > 

於 图 5 及 6 中 显示 根据 本 发 明之 振 漫 器 201 之 第 二 实 
施 例 。 因 此 ， 振 漫 器 201 包含 相似 於 第 一 实施 例 的 杠 转 标 
103 以 及 共振 器 107 2147 203 DL & FE bI ЕШ E SE 
振 器 207。 因 此 共振 器 207 包括 具有 与 第 一 实施 例 的 构件 
109 及 結 構 111 相同 的 优点 之 形成 惯性 的 构件 209 及 形成 
弾性 的 携 性 結構 211・ 

ERE’ KRE 207 之 振幅 因此 而 受 限 於 撞 性 结构 
211 之 最 大 泽 空 区 域 ， 且 特别 受 限 於 棵 226、 基 部 220 及 
葉月 222、224 之 几何 形状 。 然 而 ， 此 泽 空 区 域 之 限制 使 
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共振 器 207 之 脸 扣 实质 上 呈现 不 可 能 地 状态 ， 其 藉 由 结构 
而 解决 了 一 向 使 介子 的 绝 件 系统 位 於 劣势 之 主要 问题 。 

和 从 图 5 及 6 可见 地， 惯性 构件 209 джеки я 
施 例 元 件 113 相似 之 释放 元 件 213・ 更 明確 地 , 在 正常 制 
子 捨 縦 件 之 方 式 中 ・ 第 二 定 施 例 包含 程 放 元 件 213， 其 在 
振 漫 之 该 些 方向 之 一 上 多 许 静 音 振动 (aute vibration) ’ Ж 
即 当 释放 元 件 213 BF 217 BERE NS WKS Т 217 位 
移 。 因 此 根据 第 二 实施 例 ， 该 释放 元 件 213 較 佳 地 包含 携 
VERS 231 REEL EZ RE EXT 217 在 该 共振 器 
207 之 振 漫 的 单一 方向 上 移 位 之 释放 止 动 件 233 。 

如 在 图 6 中 更 清楚 地 显示 ， 共 振 器 201 人 额外 地 包括 包 
SHER 203 NEPABT 217 рыли 
215° ШТ 217 ыан BEH 216 及 配置 以 相对 於 杠 
BE 203 CHAKA OER 219 ПЕШ ЛЕР 203 
弹性 锁定 之 止 动 构件 218・ 

如 同 第 一 实施 例 之 情况 中 ， 第 二 实施 例 之 释放 元 件 
213 被 配置 以 迫使 撞 性 药片 216 i> ME T FE FH E ti 
件 209 之 运动 来 相对 於 同 心 擒 弧 件 效 部 219 而 将 该 止 动 构 
件 218 SHE ESM › DL E GE 203 计算 共振 器 207 之 各 
振 漫 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 量 传输 到 彼 者 。 

之 所 以 能 实现 上 述 竹 述 ， 是 因为 该 哩 件 式 和 包子 217 包 
含 被 固定 到 该 所 性 村 片 216 POF LHe 237， 其 被 配置 
以 随 该 共振 器 207 之 各 振动 而 与 该 释放 元 件 213 ЖЕЙ > b 
图 6 而 呈 显 而 易 见 地 ， 撮 子 止 动 件 237 形成 一 凸 輪 : Ж 
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与 释放 托 板 232 BAR ^ HEEE {Б 233 之 动作 来 迫 
(ERM HH 216 M BE dE ЫРЫ 219 移動 DEREN 
FE 203° ВЕ TI ZA 203 将 操作 一 旋转 ， 
HEERS HEAR 219 МНЕНИЕ, MEAR 
HR HR 226 经 由 锚 定 装置 221 所 传 尼 之 其 运动 来 重 
新 启动 共振 器 207・ 

相反 地 ， 在 共振 器 207 2 dB E dn Eco Tees 
目 动 件 237 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 232 HE MB GB 着 
ЕҢ BILE 233 缺乏 在 相反 方向 之 动作 来 迫使 释放 托 板 
232 ДНЕВЕ, eS — HE ER BE (escape) 7F IE 
Sft 237 时 ， 以 使 释放 托 板 232 沿 著 释 放 止 动 件 233 ПІ 
性 移动 回来 。 

有 利 地 根据 本 发 明之 第 二 实施 例 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 
ИННА, Нина 201 包含 极 少 需要 被 
组 装 之 部 件 ， 此 使 得 相对 於 彼此 部 件 而 更 容易 地 参照 该 些 
部 件 你 有 可 能 地 。 事 实 上 藉 由 示范 之 目的 ， 该 单 件 式 共 振 
器 207 RA BEART 217 OE EXER BEES Go X 
ЕКЕЖЕНЕ 203 之 至 少 丙 个 功能 位 准 。 举 例 而 言 ， 藉 
由 被 固定 接著 被 锡 刻 之 砂 盘 、 或 藉 由 将 金属 部 件 之 许多 位 
Æ фа т] EE wt ONE 

[БК ° HF E RE EE 211， 故 该 共振 器 207 具有 
极 薄 之 厚度 茸 本 质地 半 致 脸 扣 的 可 能 性 被 消除 。 再 者 ， 根 
据 本 发 明之 振 漫 器 201 有 利 地 允许 该 共振 器 207 MARE 
ЕҢ ED REE ME DARA? dE — MA 
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HELE E fa ARE БЕ DFE BIH MRE > 

此 外 ， 如 同 已 经 於 第 一 实施 例 中 所 说 明 地 ， 该 操作 将 
导向 一 般 相 关於 更 为 复杂 之 陀 飞 输 类 型 振 漫 器 的 优点 。 故 
在 无 调整 其 复杂 度 之 陀 飞 轮 的 方式 中 ， 藉 由 在 包子 217 转 
动 时 同时 转动 共振 器 2075 56 — ЖУ 203 消除 
TRES 201 ERRELE EFRR. 

最 后， 如 同 在 第 一 实施 例 中 ， 该 杠 转 棍 203 可 (不 论 
直接 地 或 厌 由 使 用 弹性 能 量 累计 器 ) 包 含 被 配置 以 喷 合 行 
进 输 系 之 小 菌 输 ， 以 为 了 连接 到 该 机 械 性 能 源 以 及 用 以 显 
示 时 间 。 因 此 不 论 能 量 传递 之 选择 为 何 ， 清 楚 地 你 行进 输 
系 (以 及 有 可 能 地 ， 弹 性 能 量 累计 器 ) 之 力 必 需 被 施 予 规格 
化 ， 以 致 於 不 以 不 同 於 藉 由 释放 元 件 213 之 任何 其 他 方式 
来 驱动 担子 217 之 运作 。 

KE 7 及 8 中 显示 根据 本 发 明之 振 漫 器 301 之 第 三 实 
施 例 。 因 此 ， 振 漫 器 301 包含 相似 於 第 一 及 第 二 实施 例 的 
E BEER 103. 203 以 及 共振 器 107、207 > EME 301 以 及 
单 件 式 惯性 弹性 共振 器 307。 因 此 共振 器 307 包括 具有 与 
第 一 及 第 二 实施 例 的 构件 . 109、209 及 结构 111、211 相同 
的 优点 之 形成 惯性 的 构件 309 及 形 成 弾 性 的 携 性 結構 
311^? 

к, Жш 307 之 振幅 因此 而 受 限 於 所 人 性 结构 
311 之 最 大 漂 空 区 域 ， 且 特别 受 限 於 棵 326、 基 部 320 及 
葉月 322、324 НРА. ATM ° KEEFE ERZ KR FI 
ЕРА ЕЕ ИАЕА ЕНЕ 
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О HE E T Ha ЕЕ АГЕ < FE je E ° 

从 图 7 R ачта A > TEN 309 亦 通 配 於 与 
第 一 及 第 二 实施 例 元 件 113 及 213 相似 之 释放 元 件 313 ° 
更 明确 地 ， 在 正常 香 子 扒 纵 件 之 方式 中 ， 第 三 实施 例 包 含 
释放 元 件 313， 其 在 振 漫 之 该 些 方向 之 一 上 允许 静音 振动 
(mute vibration)， 亦 即 当 释放 元 件 313 HET 317 HE 
WARE 317 位 移 。 因 此 根据 第 三 实施 例 ' 该 释放 元 件 
313 RETOS 8 331 及 被 配置 以 迫使 该 单 件 式 掌 子 
317 在 该 共振 器 307 ЖЕН ЛЕВИ 
件 333 。 | 

如 在 图 8 中 更 清楚 地 显示 ， 共 振 器 301 ОЛ ELTE € 
A E E H E a 303 NEARS T 317 28 +18 Wt TF 
315: # + 317 包含 至 少 一 个 所 性 本 月 316、316' 及 配置 以 
TH AY ЛИ BE 303 E TH XJ PS [=] bÛ FA ЕЕЕ ШІ 319 m I I ЛШ 
gi jg 303 弹性 锁定 之 止 动 构件 318。 | 

如 同 第 一 及 第 二 实施 例 之 情况 中 ， 第 三 实施 例 之 释放 
元 件 313 ЖЕ ЕДН МЕН 316、316' 之 至 少 一 者 警 
H ЦАТ HH E E F 309 Z2 28 3] 2€ TR FF FR Fb ê PE 
ІШ 319 而 将 该 止 动 构件 318 弹性 解锁 ， 以 使 得 框 转 桂 
303 计算 共振 器 307 之 各 振 漫 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 
ЕЛ FR ° 

EE 7 及 8 中 所 显示 之 第 三 实施 例 中 ， 单 件 式 鲍 子 
317 包含 两 个 平行 横向 构件 335 ` 336 RA W [B SE fF BEA 
316 ` 316'° RE 8 而 能 更 清晰 判读 地 ， 第 一 横向 构件 335 
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EH NES 303， 以 及 在 其 第 二 端 重 直 於 第 
一 携 性 葉月 316。 此 外 ， 第 二 横向 构件 336 TES n dn 
接 到 止 动 构件 318( 更 清楚 显示 於 图 7 中 )， 以 及 在 其 第 二 
HEERE REREH 316. RR ВНЕ 316 及 
第 二 所 性 药片 316' 各 自 連接 到 第 二 横向 構 件 336 及 第 一 横 
向 构件 335 。 

如 在 图 7 及 8 中 显而易见 地 ， 第 二 横向 构件 336 KÊ 
地 具有 三 个 直角 化 区 段 。 第 一 区 段 336a ЖЕМІНЕ 
Я 316-316": WARS ECL — f ER Ei se 8) ff E E Ht ЇЙ 
接 於 第 二 区 段 336b; 该 第 二 区 段 治 著 第 一 所 人 性 药 月 316 
延伸 ， 东 且 在 相反 方向 实质 上 垂直 地 附 接 於 第 三 区 段 
336c ; 该 第 三 区 段 带 有 止 动 构件 318。 因 此 可 理解 区 段 
336a 及 3360 你 实质 平行 。 

因此 ， 於 图 7 及 8 中 呈 在 静止 位 置 之 模 向 构件 335. 
336 BE SEHE BE E ЕН 316 316 TREES ОНЫ 
於 彼此 而 被 位 移 。 更 明确 地， 释放 元 件 313 被 配置 以 迫使 
BEER 316 ` 316 8 db ^ DS T Ré e LIEBE UE 309 2 ж 
85 XE 4B ЗНА FI D d E Pe ER 319 而 将 该 止 动 构件 318 弹性 
EH: DIE ERE LER 303 计算 共振 器 307 之 各 振 漫 ， 同 时 
将 维持 该 共振 器 之 能 量 传 轮 到 彼 者 。 

之 所 以 能 实现 上 述 敏 述 ， 是 因为 该 音 件 式 和 包子 317 包 
含 被 固定 到 该 第 二 横向 构件 336 之 第 一 区 段 336a 的 位 浴 
ZHN FEE 337, 其 被 配置 以 随 该 共振 器 307 之 各 振动 
而 与 该 释放 元 件 313 BE ° EE sm mH ARS BF 
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目 動 件 337 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 332 ЖЕ} НЕ, я 
EH CIE SIE 333 之 动作 来 迫使 横向 构件 336( 且 特别 你 其 
FER 3360) 0138 ЕЕ КЕШ 319 移动 ， 以 释放 柜 转 
ER 303。 受 机 械 性 能 源 的 力 之 框 转 棍 303 将 操作 一 旋转 ， 
LGN RE HR ME LE EM 319 ZEE ES RE DO PA E o ШЕН 
# BA 326 经 由 错 定 装置 321 所 传递 之 其 运动 来 重 
新 启动 共振 器 307 。 

相反 地 ， 在 共振 器 307 之 相反 振动 中 ， 可 观察 出 秃子 
止 動 件 337 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 332 HERE GS Ж 
由 释放 止 动 件 333 缺乏 在 相反 方向 之 动作 来 迫使 释放 托 板 
332 YE EE SL BEBE BS — BP & BR BE (escape) ЗІР 
動 件 337 时 ， 以 使 释放 托 板 332 е 333 ПЖ 
性 移动 回来 。 

有 利 地 根据 本 发 明之 第 三 实施 例 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 
ИНАЯ, НИШЕ 301 包含 极 少 需要 被 
E ZE EE Su S EAS ER t 
部 件 人 条 有 可 能 地 。 事 实 上 藉 由 示范 之 目的 ， 该 单 件 式 共 振 
器 307 ERE ERE TF 317 被 形成 在 两 个 固定 单 盘 中 ， 
形成 该 柜 转 轴线 303 之 至 少 两 个 功能 位 准 。 纵 例 而 言 ， 厅 
由 被 固定 接著 被 撮 刻 之 砂 盘 、 或 藉 由 将 金属 部 件 之 许多 位 
# ETRE EZ RÎ ° | 

紫外 > Ht RE 311， 故 该 共振 器 307 具有 
極 薄 之 厚 度 並 本 質 地 導 致 脱 折 的 可能 性 被 消除 ・ 再 者 d 
据 本 发 明之 振 漫 器 301 有 利 地 允许 该 共振 器 307 NAHE 


\ 
/ 


ps 
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HEHEHE MEE HEE DFE NAME’ dk ТЕА" 
HEEZE IT H 4 RUE HE a 86 E J FE SI НЕЕ. 

此 外 ， 如 同 已 经 於 第 一 实施 例 中 所 说 明 地 ， 该 操作 将 
导向 一 般 相 关於 更 为 复杂 之 陀 飞 输 类 型 振 漫 器 的 优点 。 故 
frm BH GERE TE DO DER GA BU Db ^ HES F 3178 
動 時 同時 韓 動 共 振 器 307 B= Pra ZA 303 消除 
TEHR 301 在 垂直 位 置 之 运 作 变 数 。 

最 后 ， 如 同 在 第 一 及 第 二 实施 例 之 情况 中 ， 
303 可 (不 论 直 接地 或 厌 由 使 用 弹性 能 量 标 计 器 ) 包 含 被 配 
EDS FÊ Ê AZ NHR > DUARTE E N 
YA EEA YE FRE + EEE A E E RENNER 
BOR DOE EA BD ERA ERA (MEF Е. 
性 能 量 累计 器 ) 之 力 必 有 需 被 施 巴 规格 化 ， 以 致 论 不 以 不 同 
j BEKTI 313 之 任何 其 他 方式 来 驱动 乌 子 3172% 
fE 。 


" 
E 
di 
Hi 


於 图 9 及 10 中 显示 根据 本 发 明之 振 漫 器 401 之 第 四 
Bie Pl: Alto RBA 401 包含 相似 於 前 三 个 实施 例 的 杠 
йш p 103 > 203 ` 303 以 及 共振 器 107 207 307 Z fü BR ER 
403 DLE HEAT ME ЕН oe 407° ЕЕ 407 El 
括 具 有 和 与 前 三 个 实施 例 的 构件 109 > 209 > 309 及 结构 
111、211、311 相同 的 优点 之 形成 惯性 的 构件 409 及 形成 
弾性 的 携 性 結構 411・ 

КЕ ° 共振 器 407 之 振幅 因此 而 受 限 於 搁 性 结构 
411 ZRA F ZER” ARG SIRE 426、 基 部 420 及 
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葉月 422 ` 424 ЖЖ. 然而， 此 泽 空 区 域 之 限制 使 
共振 器 407 Z ШЕВА ESR u RM ME RRA 
ША T ARR РАКЕ А К 5 252 ESA > 

从 图 9 及 10 可 显而易见 地 ， 人 惯性 构件 409 7R HOT 
与 前 三 个 实施 例 元 件 113、213 及 313 相似 之 释放 元 件 
413。 玩 明确 地 ， 在 正常 滑 子 擒 颖 件 之 方式 中 ， 第 四 实施 
DE ERIE 413， 其 在 振 温 之 该 些 方向 之 一 上 允许 静 
音 振動 (mute vibration)， 亦 即 当 释放 元 件 413 HAT 417 
MARES 417 位 移 。 因 此 根据 第 四 实施 例 ， 该 程 
放 元 件 413 &x EE HL BL Ê E Êê 431 及 被 配置 以 迫使 该 单 件 
NET 417 在 该 共振 器 407 2 Hx ZR ya EZ cg 
BC LE BH fr 433 > 

如 在 图 10 中 更 清楚 地 显示 ， 共振 器 401 额外 地 包括 
аваж < Л 403 КЕНЕТ 417 Z ET 18 ut E 
415° ШТ 417 包含 至 少 一 個 携 性 葉月 416a > 416b > 
416c ` 4164 REEL RAK HEE 403 CHAKA DBR 
Wt PF ES Bp 419 Ш mA de ES FE 403 弹性 锁定 之 止 动 构件 
418 ° | | 

如 同 前 三 个 实施 例 之 情况 中 ， 第 四 实施 例 之 释放 元 件 
413 被 配置 以 迫使 提 性 药片 416a、416b、416c、416d 之 至 
LADA? ДУГЕ НАМЕ 409 之 运动 来 相对 於 同 
АЗА Me Е ea 419 而 将 该 止 动 构件 418 EHEN DEE 
ЖЕ 403. 计 算 共 振 器 407 之 各 振 漫 ， 同 时 将 维持 该 共振 
器 之 能 量 传输 到 彼 者 。 
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在 图 9 及 10 HDECRIOBGUGGE Bees 
417 包含 第 一 及 第 二 非 平行 之 所 性 药片 416a 4165, Hg 
HEEE 403 束 接 到 实质 上 呈 圆 柱状 之 附 接 件 435 。 该 附 
接 件 435 人 额外 地 连接 到 第 三 的 性 药片 4164, KE = BE 
药片 之 自由 端 包括 止 动 构件 418° 最后， 该 附 接 件 435 Ж 
包 合 包括 单子 止 动 件 437 之 第 四 携 性 葉月 416c・ BET 
止 動 件 437 被 配置 以 障 该 共振 器 407 之 各 振动 而 与 该 释放 
元 件 413 HOO MEE 10 休 显 而 易 见 地 ， 第 三 及 第 四 莱 
月 416d、416c Bt EE 4 FH LEE > 

RE > WE 9 10 DEEMED ЕҢ 
416a > 416b> 416c > 416d BE Bj H H Е НИЖНЯЯ 
於 彼此 而 被 位 移 。 更 明确 地 ， 释 放 元 件 413 被 配置 以 迫使 
携 性 葉月 416a、416b、416c、416d HH > ТЕН 
性 构件 409 Zr HE B KE EIS FELD RC UE ELI 419 而 将 该 上 
動 構 件 418 EE EH O DE EEE E 403 计算 共振 器 407 
之 各 振 温 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 量 传输 到 彼 者 。 根 据 
ЖЫН ЗЕҢ 416c 及 416d KEE HLL 416a 及 416b 更 不具 
НЕН» MAT EEE REE 435- 调 男 之 旋转 运动 ， 此 是 
BT RE CHE LIEN 419 的 构件 418 之 目的 。 

之 所 以 能 实现 上 述 竹 述 ， 是 因为 该 单 件 式 饪 子 417 包 
含 被 固定 到 訪 第 携 性 葉月 416c 之 包子 止 动 件 437, К 
被 配置 以 随 该 共振 器 407 之 各 振动 而 与 该 释放 元 件 413 E 
ВЖЕ 10 而 呈 显 而 易 见 地 ， 刍 子 止 动 件 437 形成 一 本 
输 ， 当 其 与 释放 托 板 432 接触 时 ， 藉 由 靶 放 止 动 件 433 之 
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(Ена Е 436d DLE BE dA HC ER ME 419 Ж 
5), ДЕМІН 403。 受 机 械 性 能 源 的 力 之 杠 转 得 403 
将 操作 一 旋转 ， 其 将 对 应 於 擒 绝 件 效 部 419 Z Wf de Ex RU 
之 角度 ， 站 同时 藉 由 直接 由 村 426 经 由 锚 定 装置 421 rp 
慎之 其 运动 来 重新 启动 共振 器 407 e 

相反 地 ， 在 共振 器 407 之 相反 振动 中 ， 可 观察 出 介子 
止 動 件 437 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 432 BE ЖШ 
由 释放 止 动 件 433 缺乏 在 相反 方向 之 动作 来 迫使 释放 托 板 
432 以 弹性 移动 离开 ， ME — HE ER HE (escape) F It 
動 件 437 时 ， 以 使 释放 托 板 432 沿 著 释放 止 动 件 433 而 弹 
性 移动 回来 。 

有 利 地 根据 本 发 明之 第 四 实施 例 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 
ДИНАР, Нина 401 包含 极 少 需要 被 
组 装 之 部 件 ， 此 使 得 相对 於 彼此 部 件 而 更 容易 地 参照 该 些 
部 件 休 有 可 能 地 。 事 实 上 藉 由 示范 之 目的 ， 该 单 件 式 共振 
器 407 ЖК ЕЕ PRAT 417 被 形成 在 两 个 固定 单 盘 中 ， 其 
形成 该 杠 转 轴线 403 ЕРШ. ЖЕ, E 
由 被 固定 接著 被 蚀刻 之 秦 盘 、 或 藉 由 将 金属 部 件 之 许多 位 
Ee EA 。 

Е ШЕ ERE 411， 故 该 共振 器 407 具有 
fit ZA A UR EA BER 
据 本 发 明之 振 漫 器 401 有 利 地 允许 该 共振 器 407 SAB 
由 直接 扭矩 而 非 茜 由 接 解 力 所 得 到 的 脾 街 ， 在 一 般 音 子 失 
MEE ZAR E AAA ш BEES TF E EUN NES e 
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此 外 ， 如 同 已 经 於 第 一 实施 例 中 所 府 明 地 ， 该 操作 将 
导向 一 般 相 关於 更 为 复杂 之 陀 飞 输 类 型 振 漫 器 的 优点 。 故 
在 无 调整 其 复杂 度 之 辽 飞 输 的 方式 中 ， 藉 由 在 香 子 4178 
動 時 同時 韓 動 共 振 器 407,， 第 四 实施 例 之 福 转 棍 403 消除 
了 振 漫 器 401 dE E ÉD EOD EFEM. 

最 后 ， 如 同 在 前 三 个 实施 例 中 ， 该 枢 转 查 403 可 (不 
论 直 接地 或 藉 由 使 用 强人 性 能 量 累 计 器 ) 包 含 被 配置 以 路 合 
行进 输 系 之 小 奖 输 ， 以 为 了 束 接 到 该 机 械 性 能 源 以 及 用 以 
显示 时 间 。 因 此 不 论 能 量 传递 之 选择 为 何 ， 清 楚 地 像 行进 
全 系 ( 以 及 有 可 能 地 ， 弹 性 能 量 票 计 器 ) 之 力 必需 被 施 予 规 
格 化 ， 以 致 於 不 以 不 同 於 厌 由 释放 元 件 413 之 任何 其 他 方 
À ЖОШ SAT 417 之 运作 。 

於 图 11 至 13 中 显示 根据 本 发 明之 振 漫 器 501 之 第 五 
实施 例 。 因 此 ， 振 漫 器 501 包含 相似 於 前 四 个 实施 例 的 杠 
ІН FR 103、203、303、403 以 及 共振 器 107 207 307 
407 УЖ 503 以 及 单 件 式 惯性 弹性 共振 器 507。 因 此 
共振 器 507 包括 具有 与 前 四 个 实施 例 的 构件 109、209 、 
309、409 及 结构 111、211、311、411 相同 的 优点 之 形成 
慣性 的 構 件 3509 及 形成 弾性 的 携 性 結構 311・ 

ERE’ KRE 507 之 振 幅 因 此 面 受 限 於 携 性 結構 
511 ЕЛЕЕМ, ННИ ИЯ 526 Жїр 520 及 
葉月 522、524 之 天 和 何 形状 。 然 而 ， 此 泽 空 区 域 之 限制 使 
共振 器 507 之 脸 扣 实时 上 呈现 不 可 能 地 状态 ， 其 藉 由 结构 
而 解决 了 一 向 使 笛子 擒 绝 件 系统 位 於 劣 势 之 主要 间 题 。 
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从 图 11 及 13 可 显而易见 地 ， 惯 性 构件 509 REHM 
奥 前 四 個 寅 施 例 元 件 113、213、313 № 413 相似 之 释放 元 
件 513。 更 明确 地 ， 在 正常 得 子 的 继 件 之 方式 中 ， 第 五 实 
施 例 包含 释放 元 件 513， 其 在 振 漫 之 该 些 方向 之 一 上 允许 
静音 振动 (mute vibration)， 亦 即 当 释放 元 件 513 HM 
517 EMR URE MF 517 位 移 。 因 此 根据 第 五 实施 例 ， 
该 释放 元 件 513 RERE AREE 531 及 被 配置 以 迫使 该 
Beet 517 在 该 共振 器 507 之 振 漫 的 单一 方向 上 移 位 
之 释放 止 动 件 533 ° 

如 在 图 12 及 13 中 更 清楚 地 显示 ， 共 振 器 501 额外 地 
LEASH ER ERS 503 MEIST STISTIiIU 
件 515° MF 517 包含 至 少 一 個 携 性 葉月 516、516' 及 配 
BUA EPH 503 XO IX E DR C e 519 而 将 
该 框 转 棍 503 弹性 锁定 之 止 动 构件 518. 


ES HE JE BE FE 519 TH Ej pt 503 КЕЕН ° = 
ЕК», ЕКЕ RN Z ЛЫН 503 ERE MEA? X 
ЖЕ SAPE КВ Me fF E 519 МЕНЕЕ, Л, € 


REF 517 Z ik 518 ЛЕК НЯНЯ — in ê 
Z f | | 

在 图 11 = 13 ФИЖЖ dn PE DU ^ Rees 
517 包含 两 个 平行 横向 构件 535 ` 536 A Wi [B SE fT 3& Fi 
516^ 516'» 4 El 12 而 能 更 清晰 判读 地 ， 第 一 模 向 构件 
535 Æ R58 ШЕЕ Е 503， 以 及 在 其 第 二 端 垂直 
К REH 516° Ж» 第 二 横 向 構 件 536 在 其 第 一 


BEF 
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端 连接 到 止 动 构件 518 MEE KE = RE ERE ы 
葉月 316'・ 最 後 * 第 一 携 性 葉月 516 肥 第 二 携 性 葉月 516， 
各自 連接 到 第 二 横 向 構 件 536 及 第 一 横向 构件 535 > 

”如 在 图 11 至 13 中 显而易见 地 ， 第 二 横向 构件 36 較 
佳 地 包含 三 个 区 段 。 第 一 直角 化 区 段 536a 连接 两 个 所 性 
SH 516.516 НЕ ER MS LHR 318 及 在 
ЭНННЕН ЕАН НЕЮ 
536b > JE p # Wi (quadrant) ZHER: 该 第 二 区 段 以 三 角 
函数 之 方式 实质 上 垂直 附 接 於 第 三 直角 化 区 段 5360; 该 
第 三 区 段 带 有 分 子 止 动 件 537。 因 此 可 理解 区 段 536a 及 
5360 REREH. 

因此 应 理解 ， 於 图 11 至 13 中 呈 在 静止 位 置 之 横 向 构 
件 535. 536 HERE BN BE ЕЕН 516 51612 BE REE Hi > ЫШ 
来 相对 於 彼此 而 被 位 移 。 更 明确 地 ， 靶 放 元 件 513 被 配置 
以 迫使 所 性 药片 516、516' 艾 曲 ， 以 为 了 藉 由 惯性 构件 
509 ЖАННЫ 519 而 将 该 止 动 构件 
518 GUE AROS > DES HEME 503 计算 共振 器 507 之 各 振 
温 ， 同 时 将 维持 该 共振 器 之 能 量 传输 到 彼 者 。 

之 所 以 能 实现 上 述 敏 述 ， 是 因为 该 单 件 式 单子 5178 
含 被 固定 到 该 第 二 横向 构件 536 ZEF EE 537， 其 被 
配置 以 随 该 共振 器 507 之 各 振动 而 与 该 释放 元 件 513 $e 
Ш 13 而 呈 显 而 易 见 地 ， MEH 537 形成 一 凸 
输 ， 当 其 与 释放 托 板 532 接 解 时 ， 藉 由 释放 止 动 件 533 之 
动作 来 迫使 第 一 直角 化 区 段 536a ДЖЕ ЕШ 519 
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移動 DIE BOE 503. E HEBLIE RE FRM DZ EE E 
503 将 操作 一 旋转 ， 其 将 对 应 於 擒 纵 件 菌 部 519 > RH 
EDT AE URS RR 526 经 由 锚 定 装置 521 
所 传 甫 之 其 运动 来 重新 启动 共振 器 507・ 

相反 地 ， 在 共振 器 507 之 相反 振动 中 ， 可 观察 出 理子 
正 動 件 537 形成 一 凸 输 ， 当 其 与 释放 托 板 532 BER ЖЫ 
由 释放 止 动 件 533 缺乏 在 相反 方向 之 动作 来 迫使 释放 托 板 
532 DE EE EN BEM o ЕЕ D E ER Bt (escape) ІК 
動 件 537 时 ， 以 使 释放 托 板 532 ILE REC IE Bh 533 而 弹 
性 移动 回来 。 

有 利 地 根据 本 发 明之 第 五 实施 例 ， 由 於 大 部 分 之 部 件 
UBER DL ^ CRT BEBE RRS 501 包含 极 少 需要 补 
组 装 之 部 件 ， 此 使 得 相对 於 彼此 部 件 而 更 容易 地 参照 该 些 
部 件 你 有 可 能 地 。 事 实 上 藉 由 示范 之 目的 ， 该 单 件 式 共振 
器 507 EK EL EFER 517 被 形成 在 两 个 固定 单 盘 中 ， 其 
Ек жен 503 之 至 少 两 个 功能 位 准 。 SHS 38S 
由 被 固定 接著 被 分 刻 之 砂 盘 、 或 藉 由 将 金属 部 件 之 许多 位 
XE GE ES Lut 。 | 

lit oh ^ TS OE FE HE E ARE 511， 故 该 共振 器 507 具有 
UE PE S EUG S E ES ESSE 2-2 ОЙ RR S NE. 
据 本 发 明之 振 温 器 501 有 利 地 允许 该 共振 器 507 以 具有 区 
HEEE EMER ri ЕЛІНЕ ИОНЫН, -RLF 
РА E ES PE GO E E LG - 

此 外 ， 如 同 已 经 於 第 一 实施 例 中 所 说 明 地 ， 该 操作 将 
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ян — OE EZ RE RU EROR SS O BEC 。 故 
在 無 調整 其 複 雑 度 之 陀 飛 輸 的 方 式 中 , EE 517 转 
動 時 同時 韓 動 共 振 器 5075 ЖЕНЯ RE BERGE 503 消除 
了 振 温 器 501 在 垂直 位 置 之 运 作 释 数 。 

最 后 ， 如 同 在 前 四 个 实施 例 之 情况 中 ， 该 框 转 覃 503 
可 (不 论 直接 地 或 未 由 使 用 弹性 能 量 累计 器 ) 包 合 被 配置 以 
吐 合 行进 输 系 之 小 茵 输 ， 以 为 了 连接 到 该 机 械 性 能 源 以 及 
用 以 显示 上 时间。 因此 不 论 在 第 三 实施 例 中 挑选 的 能 量 传授 
之 选择 为 何 ， 清 楚 地 像 行进 输 系 ( 以 及 有 可 能 地 ， 弹 性 能 
量 累计 器 ) 之 力 必 需 被 施 予 规格 化 ， 以 致 论 不 以 不 同 於 藉 
由 释放 元 件 513 之 任何 其 他 方式 来 驱动 鱼子 517 之 运作 。 

不 论 是 哪个 实施 例 ， 应 注意 该 模 转 查 3、103、203、 
303、403、503 计算 共振 器 7 107 - 207 - 307 407: 507 
с ZRGU MRR dm 7> 107. 207+ 307. 
407. 507 之 建构 ， 各 振 温 你 相关 於 预定 的 经 调整 时 间 。 
lk ER AE >A BN Н ЕЕ AET A D S St ЕЕ EAR e 
ALL E A EA 3: 103 + 203 » 303 > 
403 > 503 之 各 运动 HEAD FEB A AR 
>> ETE (EEE RE Eh BE FH (7 ER (8 ROAD 
显示 时 间 资 讯 (诸如 ， 例 如 秒 、 分 、 时 或 日 唇 值 ) 。 

不 论 是 哪个 实施 例 只 要 机 械 性 能 源 像 充足 电 地 ， 为 了 
BY fy de 228 1` 101. 201^ 301 401^ 501 > 在 止 动 构件 
18、118、218、318、418、518 上 作用 之 手动 解锁 装置 可 
B SUE BL EH HAMAR BEL WARIS 1・ 
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101 > 201. 301 + 401 > 501 ZER ^ F BE BE ER HERE ê 
成 之 运动 所 致 能 之 惯性 构件 9、109、209、309、409 > 
509 的 位 移 像 不 足以 令 释 放 元 件 113^ 213^ 313 ` 413 ` 
513 ВТ 17` 117» 217» 317. 417^ 517 之 可 能 性 。 

因此 ， 作 为 绝对 非 限 定性 之 实例 ， 此 类 之 手动 解锁 装 
置 可 为 在 时 计 中 央 部 位 的 螺 帽 或 按压 件 之 形式 ， 苑 控制 一 
ê F (catch) DA à& py $& HEE gg ER 19^ 119 - 219, 319» 419 - 
519 之 输 菌 以 通过 到 止 动 构件 18: 118 + 218» 318^ 418. 
518 > DL 48 Gk E d ESL dm Bs 1» 101^ 201^ 301 > 401 + 
501 Z.BE m 7| H fk zs 7- 107. 207 + 307 - 407^ 507 > 

Be ЖӘН 6 JETR E D^ MERE: EM RFF A 
еш. DEMANA EMAIL ЖЕРЕН EE Fi 
Be EN Dh d^ ET ДЕН + Жї ЯП f St H ER (E E 
構 件 製 子 ) 或 其 携 性 結構 ・ 訪 共振 器 7、107・207、 
307 ` 407 507 及 /或 包子 17 - 117 - 217 ` 317^ 417^ 517 
可 被 修改 。 

此 外 ， 上 沁 实施 例 可 与 未 脸 座 本 发 明 框 架 之 其 他 实施 
例 相 结合 。 作 为 使 用 环 127 之 替代 方案 ， 亦 有 可 能 藉 由 例 
如 横向 及 /或 垂直 地 扭转 柱 转 查 3、103、203、303、403 > 
503 zv žE pH В EHE 3. 103. 203 » 303 ` 403. 503 2 
刺 穿 区 域 (pierced area) Dl # Е RIT HE 113 > 213 + 313 + 
413 ` 513 СЕМ 133. 233. 333 ` 433 ` 533 > JẸ 
BTS MERE 109 > 209 + 309 > 409. 509 之 两 局 型 区 
125 耦合 。 亦 有 可 能 藉 由 非 环 127 之 一 装置 来 连接 两 局 型 
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区 125° | 

此 外 ， 当 释放 是 非 期 望 之 时 ( 亦 即 ， 当 例如 在 振 漫 器 
1、101、201、301、401、501 受 震 動 影 響 シ 後 ・ 使 用 非 
8 ЖЕ 132^ 2325 332. 432 ` 532 之 其 他 方法 来 将 包子 
17、117、217、317、417、517 位 移 的 时 候 )， 可 加 入 诸如 
KE (locking arm) 或 反 惯 性 装置 等 之 非 释放 装置 以 锁 住 
#1 17+ 117» 217+ 317 417 517° 

mi °’ [HJE E Bo ie 1. 101 ` 201 > 301 + 
401 > 501 НР, Fe al ff БЕЛШН 3 ` 103 ` 203 > 
303 > 403 > 503 协同 操作 ， 以 使 其 对 震动 可 以 较为 不 敏 
El ° 
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ЖЕНЕ EUR : 105125184 


PM E ‚ бор Wy (2006.01) 
※ 申 請 日 105 年 08 月 08 日 ЖІРС ЭЖ: 20р 1764 (2006.00 


【发 明 名 称 】( 中 文 /英文 ) の pb Fo (2005.01) 
具有 转动 铺子 的 振 漫 器 


Oscillator with rotating detent 


© (5:1 | 
本 发 明 相 关於 一 种 振 漫 器， 该 振 温 器 包 合 : 连接 到 机 
ЖЕНЕ ; 以 一 件 式 形成 之 惯性 弹性 共振 器 ， 其 
BEER Е Я Е ваа ну ERS 
тоате нааж REEE REENEN N 
ARE ERM E RE ES ПЕТТА ТАЕ 
该 释放 元 件 被 配置 以 藉 由 形成 惯性 的 该 构件 之 运动 来 相对 
於 该 同心 擒 继 件 菌 部 而 将 该 止 动 构件 弹性 解锁 ， 以 使 得 该 
Е Т ГТРЕТЕТГЕ 
能 量 传输 到 彼 者 。 
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【 €x] 

The invention relates to an oscillator comprising a pivoting staff connected 
to a mechanical energy source, an inertia-elasticity resonator formed in one 
piece, which is mounted on the pivoting staff, a detent escapement 
comprising a single-piece detent fixed to the pivoting staff, which comprises 
at least one flexible blade and a stop member arranged to elastically lock 
the pivoting staff in relation to a concentric escapement toothing, wherein 
the release element is arranged to elastically unlock the stop member in 
relation to the concentric escapement toothing, by the movement of the 
member forming the inertia, so that the pivoting staff counts each oscillation 


of the resonator while transmitting to it the energy able to maintain it. 
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【代表 图 1 
【 本 案 指定 代表 園 】 : 第 (1 ) 图 。 
【本 代表 图 之 符号 简单 褒 明 】 


1: 
2: 
3: 


SE oo 


jx ZR 器 
機械 性 能 源 
Tui EX ES (ESTER) 


ПЕВ А 

: 共振 器 

: 惯性 构件 

: 撞 性 结构 

: 释放 元 件 

| ET d$ WEE 
ВМ п 
87 

: 止 动 构件 

: E Û SF BB 


【本 案 和 厨 有 化 学 式 时 ， 请 揭示 最 能 显示 发 明 特 种 
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313 + 


1. 


Е ШЕЯ 


— Е 28 (1 ` 101 ` 201 301 ` 401 501)» 其 包 


3E ВЕ Bl Ж К ТЕ BE ЖИ (2) 2 RE FE FÊ (3 ` 103 ` 203 + 303 > 
403^ 503); ASBR E No DS от fF (13 ・ 113^ 213 > 


413 + 513) 7 ЕНУ {F (9 ` 109 ` 209 > 309 + 409 > 


509) & tL E JE Е FÊ (11 111 ` 211» 311» 


411^ 
407 ` 
203 » 
209 - 
103 > 
217 > 


315 ° 


116' > 


511) 的 一 件 式 慣性 弾性 共振 器 (7、107、207、307、 
507)» BÀ SE TE CRRA EE Е ЛЕН Ж(3. 103. 
303 + 403 ` 503) RK K Æ Bx E TE Z gk RE F (9 109 

309 + 409. 50911: A & SSH ENT ЛЕН (3、 
203 ` 303. 403 ` 503) МӘН (17 ` 117: 
317. 417 + 517) > S F (15 < 115 ‹ 215. 
415 ` 515) : 其 包含 至 少 一 携 性 葉月 (16、116、 
216、316、316'、 416a、 416b、 416c ` 416d、 516、 


516') & Bc E DA FH КАЛ $& We F ES BB (19 » 119 ` 219 > 


319 + 


403 > 


418 > 
413 > 


2209. 


419 > 519) E жа (3 103 203 303. 
503) HERE Z E g i (18 ` 118 > 218 > 318 > 
518)， 其 中 该 释放 元 件 (13^ 113^ 213 313 + 
513) Ho E DL $8 E JE px TE P RJ A FÊ E (9 ^ 109 - 
309 > 409. 509) 2 #8 By OR AH XJ De EA Ы ЖАЗ ЧЕ PF EX HD 


(19 + 119» 219 + 319 419 + 519) MER iE BE (18 、 
118 > 218^ 318 > 418 ` ІЗДЕН, Dee Re ee 
(3 > 103 > 203 > 303 403. 503) 计算 该 共振 器 (7、107、 


207 > 307 > 407. 5072558, XE IE] RS E BE E RE ZK 
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А ЕЕ 

2. 名 申請 専 利 範 園 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201 - 
301^ 401 501), HU ЕЖЕЖЖ (11、111、211、 
311 + 411. 511) tU Ê E EG ЛЕН ЛЕ (3 ` 103. 203 ` 
303 + 403 » 5032 Eb HERE (121 ` 221 ° 321 > 
421、521) 及 包含 被 配置 以 形成 该 共振 器 (7、107、207、 
307、407、507) 的 虚 氢 柜 转 轴线 之 撞 性 装置 (120、122、 
123、124、126、220、222、224、226、320、322、324、 
326 ` 420 ` 422 ` 424 » 426 » 520 » 522 » 524» 526) EH 
该 虚 据 框 转轴 线 重 合 论 该 杠 转 得 (3、103、203、303 > 
403、503) 之 旋转 中 心 。 

3. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301 ` 401^ 501)» HbR ЕЖ Е (120 ` 122^ 123 + 
124 ` 126^ 220 » 222 224 226: 320 » 322 324: 326: 
420. 422 » 424 » 426 > 520 » 522 » 524: 526) 5 SEHE 
Л» — fe МЕ ЕН (122^ 124 222. 224 > 322 324. 422. 
424、522、524) 而 个 别 地 将 形成 惯性 之 该 构件 (9、109、 
209 » 309 » 409 » 509) BREIT — Е (121` 221^ 
321 > 421^ 521) 相 E 车 接 之 至 少 一 基部 (120 ~ 220 + 320 > 
420 ` 520) ° 

4. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 温 器 (1、101、201 、 
301、401、501)， 其 中 形成 惯性 之 该 构件 (9、109、209 
309、409、509) 你 藉 由 两 局 形 区 (125) 来 形成 ， 其 中 该 属 
形 区 (125) 之 一 者 的 内 表面 包含 该 释放 元 件 (13、113 、 


4 


881595 -2- 


201723690 


213 ` 313 > 413 ` 513)» 

5. ЕЯ ê FI ER 4 (1. 101 > 201 > 
301、401、501)， 其 中 该 释放 元 件 (13、113、213、313、 
413. 513)& Ê Е 8 (131 ` 231 ` 331 > 431 > 531)» BE 
ME fê LES BH Eu СК М (132^ 232 ` 332. 432 > 
532) > He HR E PEZ ER tE (9 < 109 > 209 > 309 ` 409 > 
509) 所 控制 之 该 释放 托 板 的 位 移 像 被 配置 以 随 该 共振 器 
(7: 107» 207» 307 > 407. 507)2 $ dis &h ПП E8 $4 ЁН ETS 
F(17 + 117 > 217» 317 > 417^ 517) EÊ ° 

6. 如 申 請 専 利 範 園 第 5 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301、401、501)， 其 中 该 释放 元 件 (13、113、213、313、 
413、513) 售 外 地 包含 被 配置 以 迫使 该 指 性 体 (131: 
231 + 331 431 > 531) Kr eM F (17 > 117 ‹ 217: 
317 > 417^ 517) fE E dE HS (> 107 207 307. 407 + 
507) 之 该 振 漫 的 单一 方向 上 位 移 之 释放 止 动 件 (133、 
233 、333、433、533)・ 

7. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301^ 401 501)» Ж № ER 8 RE F (17 117 217 > 
317 ` 417^ 517) Ê XX — BE PESE (216) ` ЖЕ S z E — 
Pe EGER RIRE D Я ВИН (7. 107 > 207 > 307 > 
407 ` 50732 ЕН REMC (13^ 113 > 213^ 313 + 
413 ` 513) 2 SU F ЕШ (237) ° 

8. 如 申请 专利 范 图 第 1 FH ZR ew (1 101-201: 
301 > 401 501), ЕТ (17 117 - 217 > 
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317、417) 包 含 两 个 平行 横向 构件 (135 + 136 > 535 > 
536)， 其 中 第 一 横向 构件 (135、535) 你 在 第 一 端 连 接 到 该 
E (> 103 ` 203 ` 303 > 403 > 503), MREZE iE 
真 於 第 一 携 性 葉月 (16> 516); 8 — TR IRL FS FF (136 ` 536) 
係 在 第 一 端 建 接 到 訪 止 動 構 件 (118、318), 以 及 在 第 二 敵 
EER ЖЕНА (116'` 516), Ни — KB — 88 
ЖЕЛ (116 ` 116" ` 516^ 516) 休 平 行 且 个 别 连 接 到 该 第 
二 及 第 一 横向 构件 (136、135、536、535)。 

9. 如 申请 专利 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301 + 401 501), ЕЗ 8 ($ #1 (17` 117 - 217 > 
317、417、517) 包 合 两 个 平行 横向 构件 (335 336) Е 
中 第 一 横向 构件 (335) 像 在 第 一 端 连接 到 该 横 转 棍 (3、 
103 > 203 » 303 » 403): UREENF — À TE X A 
(316); 第 二 横向 构件 (336) 像 在 第 一 端 (336c) 连接 到 该 
止 动 构件 (318)， Л ЖЕ — м (336) Е LIS 98 — BE TER HF 
(316) » X B ERE — ЖС ЕЖЕН (316 ` 316") FT 
且 个 别 连 接 到 该 第 二 及 第 一 模 回 构件 (336、335)。 

10. 如 申请 专利 范围 第 8 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301^ 401^ 501)» Hp E E EX SET 117 217 > 
3172 ALTAR SIDE 含 被 固定 到 该 第 二 横向 构件 (136、 
336 > 536)2 E F IE Sn fF (137 > 337 ` 537), AM Bo BLE 
过 该 共振 器 (7、107、207、307、407、507) 之 各 振动 与 该 
释放 元 件 (13` 113^ 213^ 313 - 413 ^ 513) E ° 

11. 如 申请 专利 和 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
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301 + 401 > 501) > Hp E Be (17 ` 117 217 + 
317 ヽ 417、317) 色 含 第 一 及 第 二 携 性 是非 平行 葉月 (416a、 
416), HE it & Е FÊ FÊ (3 103 ` 203 + 303 + 403 > 503)%% 
接 到 附 接 件 (435)， 其 中 该 附 接 件 (435) 额 外 地 连接 到 第 三 
БЕ ТЕЗЕ Н (4164), 其 自 由 端 包括 該 止 動 構 件 (418) 並 建 接 到 
包含 援 子 止 動 件 (437) 之 第 四 携 性 葉月 (416c) » 该 单子 止 动 
FREE DE А A KR 23 (7 ` 107` 207 ` 307 ` 407 507) 
之 各 振动 与 该 释放 元 件 (13^ 113^ 213: 313 - 413 + 513) 
FE ЙЫ > | 
12. 如 申请 专利 和 范围 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301 > 401 > 501)» ЕЕЖНЯ (3 103 < 203 + 303 > 
403 ` 503)@ Ê dE fit E LA ê ê TER A (5) h ER (141) > 
以 为 了 连接 到 该 机 械 性 能 源 (2) 以 及 用 以 显示 时 间 > 
13. 如 申请 专利 和 范围 第 12 项 之 振 漫 器 (1、101、 
201 > 301. 401^ 501), XE rp $E rH [E H sg UE SE BARB 
(143) > ЕЙ h Ё № (14 1) Zz EX E 8n p ЛЕ ШЕ FE (3 ` 103 > 
203 » 303 > 403. 5032 E» DAT fe (H E 98 fk E DI TE Bl 
衝 期 間 維 持 該 共 振 器 (7 107 ` 207 ` 307. 407. 507) ° 
14. 如 申请 专利 药力 第 1 项 之 振 漫 器 (1、101、201、 
301 401^ 501)» 其 中 該 軍 件 式 共振 器 (7、107、207、 
307. 407. 507): ER E (PH EF (17 + 117 + 217: 317 > 
‚417, 517) 48 JE БЁ ТЕ Wi {ШЕ EEF: AEREA 
(3 » 103 ` 203 ` 303 > 403 > 503) Z МЕНЕ. 
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FS SER НВ РЕЯ ARA A ER 

MECHANISM FOR A TIMEPIECE, WATCH MOVEMENT AND TIMEPIECE COMPRISING SUCH 
A MECHANISM 

(57) 摘 要 

一 种 用 於 锌 表 的 机 构 ， 包 含 弹性 地 安装 和 彼此 连接 的 十 个 调节 件 ， 以 便 相 圣地 振 获 ， 以 及 一 锚 
件 ， 送 合 於 与 一 能 量 分 配件 接合 将 由 一 能 量 储存 装置 致 动 。 锚 定 件 由 第 一 调节 件 控制 ， 以 便 规 则 
且 交 替 地 锁定 和 释放 能 量 分 配件 。 和 这 种 机 构 冰 包含 一 平衡 件 ， 由 第 二 调节 件 控制 ， 以 便 以 与 锚固 件 
相反 的 对 称 的 运动 移动 。 

Mechanism for a timepiece comprising two regulating members (29) elastically mounted and connected 
to one another so as to oscillate in opposition, and an anchor (11) adapted to engage with an energy 
distribution member (10) and acted upon by an energy storage device. The anchor 1s controlled by the first 
regulating member so as to regularly and alternately lock and release the energy distribution member. The 
mechanism further comprises a balancing member (25) which is controlled by the second regulating member 


(30) so as to move in symmetrical movements that are opposite to the anchor. 
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【发 明 襄 明 书 】 
中 文 发 明 名 称 】 FEAT ^ FÉES ERENI ESA 
【英文 发明 名 称 】 MECHANISM FOR А TIMEPIECE, WATCH MOVEMENT 


"ч 





AND TIMEPIECE COMPRISING SUCH A MECHANISM 
【 技 術 領域 
【0001】 本 義明 係 開 於 一 種 鐘 鍼 機構 ・ 以 及 手 鍼 機 芯 和 包含 中 種 機構 的 
SETA ° 
【 先 前 技術 】 
[0002] 用 於 鐘 鍼 的 機構 是 己 知 的 包含 : 
(00031 一 调节 器 ， 至 少 包 含 弹性 地 安装 在 一 支撑 件 上 以 便 振 滥 的 一 第 
一 調節 件 
【0004】 一 錯 固 件 ' 適合 於 奥 設置 有 菌 的 一 能 量 分 配 件 接合 ・ 其 中 能 量 
分 配 件 則 在 由 一 能 基 儲 存 装置 作用 ・ 鉛 固 件 由 第 一 調節 件 控 制 以 便 規則 且 交 
替 地 鎖 定 和 種 放 直 個 能 量 分 配 件 ・ 以 使 得 能 量 分 配 件 在 能 量 儲 存 装置 的 推 動 下 
在 事 複 運動 週 期中 乏 歩 地 運 動 ・ 並 且 鏡 固 件 適合 於 在 四 個 車 複 運動 週 期 期 間 舟 
VERE [ER ав. ° 
[0005] 过 种 类 型 的 已 知 机 构 具 有 如 下 缺点 : 它们 的 振动 质量 对 於 碰撞 > 
重力 、 以 及 更 一 般 地 痢 加 速度 和 动态 现象 敏感 ， 过 可 能 丰 款 机 构 的 振 漫 运动 闻 
且 因 此 中 断 由 机 构 计 算 的 时 间 。 




























































































【发 明 内 容 】 
【0006】 本 发 明 的 目的 在 於 克服 过 个 缺点 。 


[0007] Bl > 根据 本 发 明 过 种 类 型 的 机 构 之 中 ， 调 季 器 还 包 合 弹性 地 
安 宝 在 文 授 件 上 以 便 振 間 的 一 第 一 調節 件 ^ 第 一 調節 件 和 第 一 調節 件 彼 此 連 接 ， 
以 使 得 它们 具有 对 称 和 相反 的 运动 ， 

[0008] 並 日 其 中 機構 更 包 含 一 在 衡 件 ・ 在 衡 件 由 第 二 調 節 件 控 制 ・ 以 
便 以 与 锚固 件 相 反 的 对 称 有 运动 移动 。 
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【0009】 利用 这 些 设 置 ， PRIZE NEP > RARE 
降低 对 碰撞 、 重 力 以 及 更 一 般 地 对 加 速度 的 露 敏 度 。 因此， 因 沪 独立 於 动态 现 
% ^ 因 此 可 獲得 機構 的 更 好 的 時 間 精 度 © 

[0010] 在 根据 本 发 明 的 机 构 的 不 同 实施 例 中 ， 可 使 用 以 下 估 置 中 的 一 
个 或 多 个 : 

[0011] 锚固 体 具 有 一 定 质 量 ， 站 且 平衡 件 具 有 一 大 致 相同 的 质量 ， 例 
如 在 錯 固 件 的 質量 的 90% 和 110% 之 間 : 

[0012] 第 一 调节 件 和 第 二 调 季 件 安 装 在 支撑 件 上 ， 以 便 在 一 第 一 平移 
方向 上 不 移 振 漫 ; 

【0013】 第 一 调节 件 和 第 二 调节 件 中 的 每 一 个 安装 在 支撑 件 上 ， 以 便 以 
2 午 移 往復 運動 的 方 式 振 湯 ・ 其 中 國 形 午 移 往復 運動 在 第 一 不 移 方 向上 具有 
第 一 振 湯 振幅 ^ 並 且 在 垂直 於 第 一 企 移 方 向上 具有 一 非 零 的 次 級 振 導 振幅 ・ 
第 一 調節 件 和 第 二 調節 件 的 第 一 振 湯 振幅 相 比 較 於 次 級 振 湯 振 幅 更 大 : 

[0014] 第 一 調節 件 和 第 二 調節 件 的 第 一 振 湯 振幅 相 比 較 於 次 級 振 湯 振 
幅 大 至 少 10 倍 : 

【0015】 第 一 調節 件 和 第 二 調 節 件 中 的 毎 一 個 透 遇 大 致 垂直 於 第 一 相 移 
TRIB RS (IR EE ERAS Ze CE SER Г; 

[0016] EEES EN rx A fer ЕЛЕЕ : 

[0017] ”锚固 件 和 平衡 件 弹性 地 安装 在 支撑 件 上 ， 以 便 在 一 第 二 平移 方 
Fl ЕР ; 

[0018] 第 二 平移 方向 大 致 垂直 於 第 一 平移 方向 ; 

【0019】 锚固 件 和 平衡 件 中 的 每 一 个 安装 在 文 撑 件 上 ， 以 便 以 贺 形 平移 
ma’ 其 中 園 形 相 移 振 導 在 第 二 不 移 方 向上 具有 一 第 二 振 下 振 幅 日 在 垂直 於 第 
一 企 移 方 向上 具有 一 的 非 零 的 次 級 振 導 振幅 ・ 錯 固 件 和 企 衡 件 的 第 二 振 疾 振 幅 
相 比 較 於 次 級 振 必 振幅 更 大 ， 

【0020】 锚固 件 和 平衡 件 的 第 二 振 洲 振幅 相 比 较 於 次 航 振 漠 振幅 大 至 少 
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ІШЕ: 

[0021] 钳 固 件 和 平衡 件 分 别 透 过 大 致 垂直 於 第 二 平移 方向 的 两 个 弹性 
RE ZE НЕЕ: 

[0022] 销 固 件 和 平衡 件 透 遏 一 第 一 强 性 驱动 臂 和 一 第 二 弹性 驱动 臂 分 
別 連接 到 第 一 調節 件 和 第 二 調 節 件 上 : 

[0023] ”党 种 机 构 需 单 片 的 艺 实 现 於 一 单个 板 中 。 

(00241 ”本 发 明 还 关於 上 壕 定 闵 的 结构 和 能 量 分 配件 的 一 种 手 馆 机 疙 > 

(00251 最 人 后， 本 发 明 还 关 论 包含 上 述 定义 的 一 手 铁 机 忆 的 一 种 甸 饿 。 





CES] 
[0026] 


lal 1 RFS A] SAR DA EN 
ПЕ 245181 1 OS Е > 
El 3 (ARH Godelier НЕЕ SE BEER ETLES › El 2 的 運動 的 一 部 分 
的 平面 图 ， 以 及 
4 Ба 5 ЧА 3， 耿 且 表 示 出 机 构 的 不 同位 年 的 而 图 。 





























【实施 方式 】 
[0027] ”在 各 个 图 式 中 ， 相 同 的 附 图 标记 表示 相同 或 相似 的 元 件 。 


[0028] 園 1 表 示例 如 手 鍼 的 一 鐘 鍼 1 包含: 

[0029] 2, 

[0030] 一 手 鍼 機 芯 ・ 容 納 在 殻 杉 2 中 

[0031] 通常 地 , 一 隆起 ( 挫 続 機構 ) 4 ， 

[0032] 一 鍼 盤 ° 

(00331 一 玻璃 > GRES > 

【0034】 一 时 间 指 示 器 7， 例 如 包含 分 别 指示 小 时 和 分 链 的 两 个 指针 7a > 
ТЫ» ACHETER 6 6 和 鍼 磐 5 ZEN HF REN 3 致 动 。 

[0035] 如 图 2 中 示 意 性 所 示 > FREE 3 可 例如 包 合 : 
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【0036】 一 机 械 能 储存 装置 8 通常 马 一 桶 式 发 休 (barrel mainspring) > 

[0037] — РЕ 9， 由 机 械 能 储存 装置 8 驱动 ， 

【0038】 上 壕 的 时 间 指 示 器 7 > 

(00391 一 能 量 分 配件 10 Bee) ° 

【0040】 一 錯 固 件 11 ・ 適 合 於 順序 地 保持 和 種 放 能 量 分 配 件 10 > 

[0041] 一 調節 器 12， 需 包含 一 摆动 调节 件 的 机 构 ， 氛 动 调节 件 控制 钳 
固件 11 以 使 其 有 规律 地 移动 ， 使 得 能 量 分 配件 以 恒定 的 时 间 问 隔 逐 步 位 移 。 

【0042】 锚固 件 11 和 调节 器 12 形成 一 機構 13 > БІЗ 可 有 利 地 是 整体 
НУ» 下面 舟 進 行 説明 > 

【0043】 更 在 将 参考 贺 3 更 詳細 地 解 種 手 鍼 機 芯 > 图 3 表示 出 了 一 特定 





























情況 其 中 機構 13 是 形成 在 一 个 板 14 (通常 是 人 下面 的 ) 中 的 一 整体 系统 NER 
機構 13 的 可 移动 部 分 设计 成 大 致 在 板 14 的 中 间 平 面 中 移动 。 然而， 本 毅 明 不 限 
ODE A ° 








[0044] 板 14 可以 是 薄 的 AR 14 的 材料 性 質 例 如 大 約 0.05 至 大 約 1 
EA (mm) > 

[0045] 板 14 可 在 板 的 平面 XY《〈 特 别 是 宽度 和 长 度 ， 或 直径 ) 上 具有 
大 条 10mm 和 40mm 之 間 的 横向 尺 寸 :※ 和 Y 是 限定 板 14 JP EE ЕЕ 

[0046] 板 14 可以 由 任 何 合 適 的 剛性 材料 製 成 ^ 優 選 地 具有 一 低 的 楊 氏 
模 量 以 便 題 示 出 良 好 的 弾性 性 能 和 一 低 的 振 油 頻 率 ・ 可 用 於 製造 板 14 的 材料 的 
ЕРЕ A RAE ` PM SA ° EWIE К, м 14 的 厚 度 可 例 如 在 
0.2 和 0.6mm Z 19 ° 

[0047] 在 板 14 中 形成 的 各種 構 件 透過 在 板 14 中 産生 開口 面 獲得 透過 
微 機械 中 使用 的 任 何 製造 工藝 維 得 ° FE HISA MEMS 的 製 程 ・ 

[0048] 在 一 砂 板 14 的 情況 下 ・ НИЛ ЕЛ ЛЕНГЕН (DRIE ) 或 
可 選 地 透 過 軍 射 切 割 來 局部 減 薄 板 14 ° 

[0049] Е $3/$80 14 的 情況 下 ' 可 透過 LIGA 方法 或 透 过 雷 射 切割 来 
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製造 板 14 ° 

(00501 在 一 鋼 或 鉄板 14 的 情況 下 > 可 例 如 透過 線 放 電 加 工 (WEDM ) 
使 板 14 HERE 。 

[0051] 現在 舟 更 詳細 地 描 述 此 機構 的 組成 部 分 ・ 过 些 部 件 中 的 一 些 是 
剛性 的 ^ X HEC CARES RES) AX EARS hE НЕ 
形 的 。 MIE PASE PERI T EN а TC TER 14 的 平面 XY 中 的 刚度 ， 
剖 度 是 由 於 它 们 的 形状 ， 符 刑 是 组 长 形状 所 决定 的 。 组 长 度 可 符 别 地 透 遇 和 窝 横 
LE СЕТ) RASH RE ARE) REE ° OIF › 剛性 部 分 在 XY 平面 中 
ARMILLA НЕН AE AT 100 倍 的 剛 度 ・ A ^ PAT SUN 
MAJE МЕНІ TES АПТЕ 5 和 13mm 之 間 的 長 度 ・ 例如 在 0.01mm 

(10pm ) 和 0.04mm (40um ) Ж ДЕ» 特別 是 大 約 0.025mm (23um ) 的 寛 度 ・ 給 
定 柱 的 宽度 和 板 14 的 厚度 ,过 些 柱 在 徐 向 截面 中 的 纵横 比 在 5 和 60 ZE ° 5 T 
減少 不 面 外 振 必 模式 ・ 優 選 最 大 可能 的 縦横 比 ° 

[0052] ж 14 形成 一 固定 的 外 部 框架 15， 外 部 框架 15 MPAA 
АН 15 的 孔 15а 的 蝶 钉 或 类 似 物 〈 图 未 示 ) 固定 到 一 支撑 板 14а М 14а 
EPR 1 NE 22 HEAR 15 可 至 少 部 分 地 包围 能 量 分 配件 10・ 鏡 固 件 11・ 以 
ЖАН Пай 12 > 

(00531 能 量 分 配件 10 可 位 一 擒 烙 输 ， 可 旋 寺 地 安装 在 例如 支撑 板 14а 
上 : 以 便 能 多 園 続 垂直 於 板 14 之 不 面 XY 的 一 旋转 轴线 ZO 旋转 。 能 量 分 配件 
10 在 一 单个 旋转 方向 16 上 透過 能 量 偽 存 装置 8 TRE ° 

[0054] 能 量 分 配件 10 HAIMA 17 ° 

[0055] И 11 篇 一 剛性 部 件 ・ 錯 固 件 11 可 包含 例 如 不 行 於 軸線 X 
延伸 的 一 剛性 本 龍 18 以 及 在 能 量 分 配件 10 的 毎 一 側 上 例 如 企 行 於 軸線 Y 延伸 
EPA IAT AS EES 19 +20 RIES 19 220 分 別 包含 沿 著 軸線 X 8575 TY GERI 
19、20 FALSE EL 21 > 22 > 

[0056] 锚固 件 11 弹性 地 连接 到 框架 15 › 以 便 能 釣 沿 一 看 移 方 向 O2 F 
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行 於 軸線 X 移動 有 利 地 EE 11 DEE SEE SE EA 15 ・ 弹性 三 
RATES ADA TIA Y ROME IEA 23 › RER 23 可 連 接 到 本 骨 18 > 
且 设 置 在 侧 臂 19、20 B erii ЖЕШНЕН EAL ° 

[0057] 錯 固 件 11 選 可 包含 沿 著 軸線 Y 朝 向 調節 器 12 延伸 的 一 剛性 臣 
24 > WHER 24 AVE 20 相对 ° 

[0058] ”锚固 件 11 可 进一步 包含 一 单 称 驴 弹性 件 тта, PIERRE Па 
ПЗ IEEE EDT: AA SCAR ERE EC 10 的 17 Е.З TEE 
Па 可 例如 透 过 一 强 性 琶 染 连接 到 销 固 件 11 ITER 19 ^ ECCT RRS UTE 

从 刚性 便衣 19 的 自由 端 沿 軸線 Y 延伸 的 爾 個 不 行 弾性 交 11b > 弾性 管 11b FAI 

"By 19 ERE SO ARA E 11а 的 剛性 文 揚 件 Пс. ЖЕНЕН bla AFA 
軸線 Y Ea 12 的 方向 上 从 刚性 支撑 件 11c 開始 延伸 ・ 軍機 態 弾 性 件 11a ax 
置 成 使 得 能 量 分 配件 10 在 手 鍼 機 芯 3 的 每 个 作业 循环 期 间 将 精确 确定 的 机 械 能 
PEE ^ 如 欧 洲 専 利 申請 第 14197015 ЖКТ ° 

[0059] 北 機構 本 包含 一 相 衡 件 25， 不 衡 件 25 安装 在 框架 15 上 ・ 以 便 
在 平移 方向 02 БАУ X ° PTE 25 可 例如 包含 : 

【0060】 — 28 26 > 球 行 於 軸線 X ZEE ;刚性 本 体 26 相对 於 平行 论 
軸線 Y HJ ЕН Y0， 与 钳 固 件 的 本 体 18 E ， 

【0061】 以 及 一 加 性 辟 28 > ER Y 朝向 调节 器 12 延伸 > ASSUME 
軸線 YO 与 锚固 件 的 辟 24 

(00621 FTE 25 也 可 位 於 框 染 15 IHR dt Bus PERRET 
到 框 染 15 › 其 中 弾性 懸架 例 如 包 含 大 致 相 行 於 軸線 Y MRE 11 的 弹性 辟 
23 对 称 的 两 个 弹性 句 27 о ЕА Е 23 可以 連接 色 在 衡 件 25 TAS 26 ° 

[0063] 锚固 件 11 和 平衡 件 25 各 自 安装 在 框架 15 上 ， 以 便 在 平移 方向 
02 ERA EDO CER PRAA O2 IES > DIE 
PENa PET 02 ЕНА HERR ARPA 
度 更 大 > PURO CA FAT FE ENT АЕ СЕ 7 10 fF > 
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[0064] FEE 25 TARIMA НИ ЕЕЕ 11 的 質量 基本 相同 的 質 
量 * 例 如 分 錯 固 件 11 質量 的 90% 和 110% 之 間 ・ 在 衡 件 的 質量 非常 接近 錯 固 件 
的 质量 ， 但 是 不 一 定 相同 ， 以 便 考 虑 作用 於 过 些 元 件 中 的 一 个 或 另 一 个 上 的 应 
力 不 是 完全 对 称 的 事实 《〈 例 如， 锚固 件 与 能 量 分 配件 相 接 触 ， 而 平衡 件 并 没有 
БИЕ) ° 

[0065] 调节 器 12 需 包 含 第 一 及 第 二 调节 件 29 -30 的 一 机 械 振 温 器 > 
E ISS TB ad EE ARE ЕЕ TET 
15 > 弾性 懸架 適合 於 使 得 第 一 及 第 一 調節 件 29 ^ 30 在 一 平移 方向 O1 上 園 続 電 
У ° 

[0066] 第 一 及 第 二 調 節 件 29、30 的 弾性 懸架 可 例 如 各 自 包含 大 致 沿 軸 
線 ズ 延伸 並 連接 色 権 架 15 的 两 个 弹性 铝 31 ° 

【0067】 第 一 及 第 二 調 節 件 29 30 中 的 每 一 个 由 此 安装 在 框架 15 Е 以 
便 以 平移 方向 01 上 的 一 振 導 幅 度 和 垂 直 於 條 移 方 向 O1 的 一 非 零 的 次 級 振 導 幅 
БЕ ДЕР ТЕ ША PRAA ОТ 上 的 振 疑 幅 度 相 比 較 於 第 一 及 第 二 調 節 件 的 
次 级 振 温 幅度 更 大 ， 例 如 相 比 较 於 次 级 振 赣 幅度 大 至 少 10 倍 。 

【0068】 在 所 示 的 实例 中 ， 第 一 及 第 二 調 節 件 29、30 可 各 自 具 有 一 C 形 
LEA ABS 32 > KHE 32 沿 軸 線 Y 在 朝向 框架 15 的 内 部 延伸 的 两 个 侧 辟 33 
UAE ^ BUS PET 31 有 利 地 连接 到 便 辟 33 的 自由 端 * 过 使 得 可 能 具有 所 
的 且 因 此 特 別 具有 可 携 性 的 弾性 腎 31 ° 

[0069] 第 一 及 第 二 調 節 件 29、30 ГАЗ ЕЗ НЕ YO SRI 
的 具有 相同 或 大 致 相同 质量 的 两 个 部 分 。 它 们 可 以 在 它们 之 间 限 定 一 自由 中 心 
空間 34 • 

【0070】 第 一 及 第 二 調 節 件 29 30 可 例如 透 过 弹性 驱动 臂 36 分 別 連接 到 
THENE 11 和 平衡 件 25 ° РА: 第 一 調節 件 29 控制 条 固件 11 的 運動 ・ 並 月 第 一 
調節 件 30 控制 平衡 件 25 的 運動 • 

[0071] ЖЕ 36 可 例 如 大 致 治 軸線 X 延伸 ・ 弾性 騙 動 区 36 可 分 別 連 
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接 到 錯 固 件 的 剛性 腎 24 和 平衡 件 的 刚性 臂 28 的 自由 端 

[0072] 第 一 及 第 二 調 節 件 29、30 中 的 毎 一 個 可 包含 一 凹 口 35 > МЫ 
35 ErE 32 和 最 接近 钳 固 件 11 或 平衡 件 25 的 剛性 区 33 ZA ER X 開口 ツ 
並 且 相 應 的 騙 動 腎 36 可以 在 凹 口 35 的 底部 連接 到 本 剛 32 ° 避 使 得 可 延長 弾性 
BREN Ss 36， 从 而 增加 驱动 辟 36 EEE ° 

(00731 在 自由 内 部 空间 34 之 中 设置 有 一 出 性 平衡 香 37 > FR 37 Ж 
RER RARES АРЕН. PETE 37 可 具有 一 大 臻 M 形 的 形状 ,过 个 M 
形状 具有 和 从 旋转 中 心 P BER — V 形 中 心 部 分 38 AA AE › 

[0074] (НИ 39 可 例 如 透過 大 致 沿 軸線 Y 延伸 的 两 个 弹性 辟 40 分 别 连 
接 到 第 一 及 第 一 調節 件 29・30 ° 

(00751 ABR 37 BEE EEE 43 安装 在 刚性 连接 到 框架 15 的 一 
剛性 支援 件 40a 上 ・ [ШЕ зс ЕНЕ 40а 可 例 如 包含 一 覧 41 › À 41 (RETR YO 
从 框架 15 延伸 到 一 頭 部 42， 使 得 文 捞 件 40а 具有 一 T 形 其 中 頭 部 42 可 例如 
治 還 線 ズ 延伸 

(00761 弾性 懸架 43 可 例如 包含 : 

【0077】 ”一 刚性 框 转 件 44 設置 在 不 衡 醒 37 的 内 部 ・ 包含 例如 在 旋转 中 
心 P 的 一 中 心 芯 部 44， 中 心 必 部 45 在 两 个 扩大 的 头 部 46 之 間 沿 軸 線 X AEH ° 

[0078] 两 个 刚性 中 间 体 47 > 48 > 设置 在 靠近 旋转 中 心 了 的 中 心 芯 部 45 
的 毎 一 側 上 > 

[0079] 两 个 弹性 辟 49 ° 分 别 将 刚性 支撑 避 41 的 頭 部 42 的 自由 端 連接 
到 剛 性 中 間 骨 47 > 

(00801 两 个 弹性 臂 50， 分 别 将 刚性 中 国体 47 连接 到 扩大 的 头 部 46 的 
À FH HRS] ° 

[0081] 两 个 弹性 臂 51 > SIRER 50 对 称 ， 分 别 将 刚性 中 间 体 48 連接 
到 撫 大 的 頭 部 46 ВУ EL HT ° 

[0082] ”两 个 弹性 辟 32 > ШЕНІНЕ 48 分 别 连 接 到 平衡 衬 的 中 心 部 分 
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38 的 端 部 ° 

(00831 FE 37 迫 便 第 一 及 第 二 調節 件 29 30 187275 8] O1 SSH 
相反 地 移动 ， 平 移 方 向 O1 上 的 运动 利用 弹性 驱动 辟 36 迫使 锚固 件 11 和 平衡 件 
25 AFB AA 02 对 稳 且 相反 地 移动 ， 如 图 4 及 5 所 示 表 示 出 了 機 構 13 的 两 个 
端 部 位置 

[0084] 演 些 相反 的 运动 允许 机 构 13 的 动态 平衡 ,过 使 得 可 降低 机 构 13 
对 於 磁 撞 、 重 力 以 及 更 一 般 地 对 於 加 速度 的 露 敏 度 > 

[0085] ”上进 机 构 根据 在 所 述 欧洲 专利 申请 第 14197015 号 中 解释 的 原理 
作业 。 在 过 种 作业 的 以 下 褒 明 中 ， 高 / 低 和 右 / 左 的 概念 用 以 关 明 关於 图 3 至 图 5 
的 附 图 取向 的 描述 ， 但 是 近 些 指示 不 是 限制 性 的 。 

[0086] 在 图 3 的 情况 下 ， 销 固件 11 处 於 由 强 性 传动 辟 36 施 加 的 一 極 

a 位置 ・ 並 且 能 量 分 配 件 10 刚刚 在 能 量 储存 装置 8 TERN MIRES > ЧИ RAE 

此 運 動 過 程 中 单 称 驴 弹性 件 11a CSH RER FEN BREI NEN 
器 12 MERE > 如 在 所 了 述 欧 洲 专利 申请 第 14197015 号 中 所 述 ARMA 3 中 左側 的 
























































能 量 分 配件 的 共 17 然后 抵 靠 位於 镭 定 件 11 左側 的 停止 件 21 GREE 31 EER 
EME ° 





[0087] 第 一 及 第 二 調 節 件 29 >30 在 平移 方向 01 上 ;在 分 别 在 图 4 和 5 
中 表示 的 两 个 极限 位 置 之 间 振 漫 ， 频 率 f 可 例如 在 20 和 30Hz 之 間 • 

【0088】 在 年 個 運動 週 期 期 間 例 如 常 第 一 調節 件 29 从 图 A P] ^ 高, 极 
RRA eS SE '{К 極限 位置 時 › БУУ 37 的 存在 第 二 調 節 件 30 
从 图 4 的 ' 低 | 极限 位 置 转 释 到 圆 5 的 ' 高 」 極限 位置 * 在 時 間 期間 › 在 営 第 一 
及 第 二 調 節 件 到達 彫 3 的 中 間 位 置 時 ・ 錯 固 件 11 従 彫 4 的 左 」 ЕЛЕНЕ 
到 則 3 的 ' 75) 極限 位置 ・ 然 後 НЕЕ 11 返回 到 图 5 的 ” 左 j 极限 位 置 ' 在 
此 位 置 能 量 分 配件 10 在 能 量 存 偽装 置 8 的 偏 置 下 再 次 逸 出 並 旋 韓 一 歩 > 在 此 時 
間 期 間 ・ 企 衡 件 25 ЕРА АЕ 11 TE HAE HE) > 

[0089] 錯 定 件 11 和 平衡 件 25 因此 在 平移 方向 02 上 以 频率 2) ° 
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[0090] ” 当 它 然后 从 图 5 的 位置 韓 換 到 周 4 的 位置 時 操作 是 相同 的 。 然 
REA ERIE > 
【符号 襄 明 】 
(00911 

1 м 
cha 
FRE 
隆起 
5 $m 
6 玻璃 
7. 时间 指示 器 
Та 指針 
7b 指針 
8 儲 存 装置 
9 ая 
10 能量 分 配件 
11 з АИ 
Па НЕЕ 
lib EEE 
Ис 刚性 支撑 件 
12 调节 器 
13 機構 
14 板 
14а “ЖММ 
15 HER 
15a Я, 


+R 92 кә 
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40 


旋转 方向 
Е 

Ne 
ІШЕ 
RE 
停止 件 
停止 件 
a E 


E 
ЕЗ 


平衡 件 
Adm 
弹性 辟 
ШЕЕ 
第 一 調節 件 
第 二 調節 件 
弹性 辟 
Жы 
mg 
自由 中 心 空間 
Em 

БЕШ 
її 

中 心 部 分 
EUR 


ЕЕ 


















































40a 支援 件 
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41 
42 
43 
44 
45 
46 
47 
48 
49 
50 
51 
52 
Ol 
02 
Y0 


ERE 
月 


頭 部 

弾性 懸架 
PETEERE 
中 心 芯 部 
頭 部 

Fa ME CP Palas 
ШЕН А Ө 
ЕВ 
ПЕЕ 
EE E 
ЕВ 
FEAR 
平移 方向 
ИНН 





PEO 


ZO 


XYZ 軸線 
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201734680 【发 明 摘要 】 IPC 分 类 : 6048 1/00(2006.01) 
х 


6048 15/12 (2008.01) 
【中 文 发 明 名 称 】 ВУЗА ° РЕЛИЗЕ SETA 
【英文 发 明 名 称 】 MECHANISM FOR А TIMEPIECE, WATCH MOVEMENT 





AND TIMEPIECE COMPRISING SUCH A MECHANISM 


【中 文 】 

一 種 用 於 鐘 表 的 機構 ・ 包 含 弾性 地 安 装 和 彼 此 運 接 的 十 個 調節 件 ・ 以 便 
MR ^ 以 及 一 锁 固 件 ， 通 合 於 与 一 能 量 分 配件 接合 普 由 一 能 量 储 仔 终 
EEE) o SEIFER — EEEIEE DEE RENTEN DENE 
件 A UA — PITE ° HS EFFET] ^ DE DERE ARES 
对 称 的 运动 移动 。 
































[53x] 

Mechanism for a timepiece comprising two regulating members (29) elastically 
mounted and connected to one another so as to oscillate in opposition, and an anchor 
(11) adapted to engage with an energy distribution member (10) and acted upon by an 
energy storage device. The anchor is controlled by the first regulating member so as to 
regularly and alternately lock and release the energy distribution member. The 
mechanism further comprises a balancing member (25) which is control led by the 
second regulating member (30) so as to move in symmetrical movements that are 


opposite to the anchor. 


【 指 定 代表 園 】 
本 案 指定 代表 图 : 图 3。 
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【代表 图 之 从 号 简单 襄 明 】 
3 РАС 


能 量 分 配件 
HE 
EERE EF 
E E 


刚性 支撑 件 


























停止 件 
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жж 
F3 
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40a 


41 


42 


43 


44 


45 


平衡 件 
KE 
Mies 
刚性 名 
第 一 調節 件 
=. 
RER 
ЖЕ 
sun 
当 由 中 心 空間 
Fin 
RER 
平衡 得 
中 心 部 分 
ger 
VERS 
支撑 件 
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ІШІ ENEE 
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46 
47 
48 
49 
50 
51 

52 

O1 
O2 


YO 


ШЕ ЕНЩ] 
ШЕН] Б 
弹性 辟 
ALES 
ae E 
ОНЕ 
РИН 
平移 方向 
ЕЛЕНА 








Р 旋转 中 心 


70 


X>Y>Z ER 
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【特征 化 学 式 】 
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【 帝 明 申 請 専 利 範 園 】 
【第 1 项 】 一 種 用 於 鐘 鉄 的 機構 ・ 包含 : 
一 调节 器 ， 包 合 弹 性 安装 在 一 支 撞 件 上 以 便 振 温 的 至 少 一 第 一 朝 节 件 ， 
HE ara ЕА ECL ERU S t ЕТЕ 
CN CS de US ELTE ERG 
EEE BUE 使 得 該 能 量 分 配 件 在 該 能 量 儲 存 装置 的 推 動 下 以 

















PARES ELI Kaas ， 
HE ттл U O EEE SAF EIER EN ВНЕ 
件 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 調 節 件 彼 此 連接 DME TRE ИВАНА 
運動 ， 
並 且 其 中 該 機構 更 包含 一 在 衡 件 > 該 看 衡 件 由 該 第 二 調節 件 搾 制 ・ 以 便 
DAS ААА ATS ° 
【第 2 项 】 如 请求 项 1 Fri AER > EGE A AEE 
fo На ЧЕН ASHHANA › PTE SENS ERIT) 909670 
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110% 之 問 ・ 
【第 3 项 】 如 请 求 项 1 所 逃 之 用 於 鐘 鍼 的 機構 , 其 中 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 
调节 件 安装 在 该 支撑 件 上 ， 以 便 在 一 第 一 平移 方向 上 平移 振 泪 。 
【第 4 项 】 如 请 求 项 3 PELAR › 其 中 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 
調節 件 中 的 毎 一 個 安 装 在 該 支 援 件 上 ・ 以 便 以 園 形相 移 往復 運動 的 方 式 振 商 ° 
其 中 該 園 形 不 移 往復 運動 在 該 第 一 條 移 方 向上 具有 一 第 一 振 渦 振 幅 › HEEE 






















































































ЖІН ' 共 3 真 (義明 申請 専 利 範 園 ) 
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直 於 該 第 一 不 移 方 向上 具有 一 非 堆 的 次 級 振 揚 振 幅 * 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 調 
節 件 的 該 第 一 振 導 振幅 相 比 較 於 該 火 級 振 導 振幅 更 大 ・ 

【第 5 项 】 如 請 求 項 4 所 述 之 用 於 鐘 鍼 的 機構 ・ 其 中 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 
調節 件 的 該 第 一 振 手 振幅 相 比 較 於 該 次 級 振 湯 振幅 大 斑 少 10 倍 。 

【第 6 项 】 如 請 求 項 4 所 輝之 用 於 鐘 鍼 的 機構 ・ 其 中 該 第 一 調節 件 和 該 第 二 
ENERE REE HE SE PEF EMELE 
BEL 

【第 7 项 】 如 请 求 项 1 Bra IET › 基 中 該 第 一 調節 件 和 該 第 一 
AAA н P Gr БУ ELTEDERBE ° 

【第 8 项 】 如 請 求 項 1 所 述 之 用 於 鐘 鍼 的 機構 ・ 其 中 訪 鏡 固 件 和 該 在 衡 件 弾 
性 地 安 装 在 該 文 揚 件 上 ・ 以 便 在 一 第 二 企 移 方 向上 條 移 振 抽 ° 

【第 9 项 】 如 請 求 項 8 所 輝之 用 於 鐘 鍼 的 機構 ・ 基 中 該 第 二 不 移 方 向 大 致 垂 
直 於 該 第 一 企 移 方 向 ° 

【 第 10 項 】 如 请 求 项 9 所 輝之 用 於 鐘 鉄 的 機構 ・ 基 中 該 錯 固 件 和 該 在 衡 件 中 
MEE RAE SS RAEE > DUELEN ARA ^ Нотр ВОР РЕЯ 
第 一 企 移 方 向上 具有 一 第 二 振 肖 振 幅 且 在 垂直 於 該 第 一 在 移 方 向上 具有 一 的 非 
宕 的 次 航 振 漫 振幅 ， 谤 尔 固 件 和 谱 在 衡 件 的 该 第 二 振 滥 振幅 相 比 较 於 该 次 级 振 
ЖЕЙМІН BLK ° 

【第 11 项 】 如 请 求 项 10 НЫ ARTO > KR PRE E 
PER BH ERU EERS RR AES 10 fF e 

【第 12 项 】 如 请 求 项 8 Рт ERA es › AA ER PES 
ME BSE RAB PB RAS ACE SCTE ° 


第 2 页 ' 共 3 真 (義明 申請 専 利 範 園 ) 
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【 第 13 項 】 如 请 求 项 1 Pre RRA > EE AAA 
0—28 EOI EIA BIBETZEREU А8 — SED — 8 
ЕЕЕ • 

【第 14 项 】 ПАШЛЕ TERN AISÉE 其 中 該 機構 係 
局 和 单 片 的 普 实 现 於 一 单个 板 中 。 

【 第 15 項 】 一 種 手 銭 機 忌 > 包含 如 前 逃 請求 項 中 任意 一 項 所 輝之 用 於 鐘 鍼 的 
結構 和 該 能 量 分 配 件 ° 

【 第 16 項 】 一 種 鐘 鍼 ・ 包含 如 請 求 項 15 БҮЙІ PRE ° 
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(54) & Ж 
时 计 共 振 器 机 构 
TIMEPIECE RESONATOR MECHANISM 
(57) 摘 要 

一 种 时 计 共 振 器 机 构 (1)， 其 具有 绕 著 虚拟 轴线 (A) 枢 转 的 枢 转 重 物 C2)， 闪 且 包 括 挠 曲 枢纽 机 构 
(10) 以 及 第 一 (11D) 和 第 二 (12) 固 定 支持 件 ， 其 分 别 厌 由 一 起 界定 虚拟 轴线 (A) 的 第 一 弹性 总 成 (21) 和 
第 二 弹性 总 成 (22) 而 附 接 了 承载 柜 转 重 物 (2) 的 旋转 支持 件 (3)， 这 挠 曲 框 弓 机 构 (10) 是 平坦 的 ; 第 一 
弹性 总 成 (21) 在 虚 气 丙 缚 (A) 的 任 一 侧 上 包括 第 一 可 挠 性 外 休 带 (31) 和 第 一 可 挠 性 内 休 带 (41)， 其 厌 
由 比 它们 都 坚 勒 的 第 一 中 问 人 条 带 (51) 而 彼此 接合 ， 而 一 起 界定 通过 虚 扎 框 组 轴 (A) 的 第 一 方向 (D1)， 
並 是 第 一 弾性 綿 成 (22) 包 拓 第 二 可 観 性 條 帯 (62) ^. LITE 38 35 ЕЛЕ A 88 (A) 85 ж — 27 61 (D2) ° 


Timepiece resonator mechanism (1) with a pivoting weight (2) pivoting about a virtual axis (A), and 








comprising a flexure pivot mechanism (10) and a first (11) and second (12) fixed support to which is attached, 
by a first resilient assembly (21) and respectively a second resilient assembly (22) which together define the 
virtual axis (A), a rotary support (3) carrying the pivoting weight (2), this flexure pivot mechanism (10) is 
planar, the first resilient assembly (21) includes, on either side of the virtual axis (A), a first outer flexible 
strip (31) and a first inner flexible strip (41), joined to each other by a first intermediate strip (51) stiffer 

than each of the latter, together defining a first direction (D1) passing through the virtual pivot axis (A), and 
the second resilient assembly (22) includes a second flexible strip (62) defining a second direction (D2) 


passing through the virtual pivot axis (A), 
指定 代表 图 : 
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符号 简章 说 明 : 

1° 时 计 共 振 器 机 
Ж. 

2۰ ° REM 
3。，。。 旋 转 支持 件 
10* ° ° BIE d 
Ж. 

и. 第 一 固定 支 
持 件 

12° 第 二 固定 支 
持 件 

21 - 第 一 弹性 总 
成 

22・・・ 第 二 弾 性 絢 
成 
31・・・ 第 一 可 携 性 
外 休 带 

32. ° 第 二 可 挠 性 
外人 帯 

41. + + 第 一 可 撞 性 
内 休 带 
42，，， 第 二 可 撞 性 
内 休 带 

Sle ° HP RR 
带 

52... 第 二 中 间 休 
带 

311۰ + + $— AA 
25 

321* ° ° E — Ads 
25 

А’ ° ИЕ 
DI 第 一 方向 
D2 第 二 方向 
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義明 専 利 説明 書 
(本 説明 書 格式 ・ 順 序 , 請 勿 任意 東 動 ) 
【发 明 名 称 】( 中 文 / 英 文 ) 
時 計 共 振 器 機構 


Timepiece resonator mechanism 


【 技术 领域 】 

[0001] 本 发 明 关於 时 计 共 振 器 机 构 ， 其 包括 排列 成 
可 旋转 的 绕 著 虚报 框 组 轴 而 柱 转 的 柱 转 重 物 ， 该 共振 器 机 
構 包括 第 一 固定 支持 件 和 第 二 固定 支持 件 ・ 其 附 接 了 携 曲 
ша» BB HE HE A EEE 
Ый E 44 БЕТП BE % ОБ зе E AE E SEE 
Е EERE A }Е UE EL ER — 
E E б БЕ РЕ ЖЕ ЗЕ E RE ЫН. TD LAE ORE E р БЕШ ЖИ 
转 支 持 件 或 由 该 旋转 支持 件 所 形成 。 | 

[0002] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 共振 器 机 构 的 
时 计 机 芯 。 

[0003] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 类 型 之 机 芯 的 
fée 

[0004] 本 发 明 关 於 时 计 共 振 器 机 构 的 领域 。 


【先前 技术 】 
[0005] ЖЖ БЕЛЕ K AY EHER TT D ae RÈ 
共振 器 。 最 简 哩 的 是 交叉 人 条 带 柱 组 ， 其 由 二 人 条 直 的 (一般 


883040 -1- 
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MEE EEN) 相交 人 条 带 所 形成 。 这 二 人 条 带 可 以 在 二 个 不 
同 平面 而 成 三 维 ， 或 者 在 相同 的 平面 而 成 二 维 ， 在 后 者 情 
沈 则 它们 焊接 在 其 交叉 点 。 

[0006] 和 从 以 下 二 种 特殊 方式 (独立 或 组 合 的 ) ， 则 
有 可 能 针对 振 温 器 而 将 三 维 交 叉 人 条 带 框 组 加 以 最 佳 化 ， 而 
使 之 等 时 性 的 速率 是 独立 於 在 重力 场 中 的 指向 : 

相对 於 条 带 的 夹 钉 点 来 选择 条 带 的 交叉 位 置 以 迷 成 独 
立 於 位 置 的 速率 ; 

选择 人 条 带 之 问 的 角度 而 成 等 时 性 ， 汞 且 达 成 独立 於 振 
jE Hg PEE. 

[0007] 此 种 三 维系 统 或 至 少 在 线 个 水 平面 上 的 系统 
是 从 以 CSEM 为 名 义 的 欧洲 专利 第 2911012 号 所 知道 ， 其 
揭示 用 於 时 计 的 旋转 振 漫 器， 而 包括 : 支持 元 件 ， 其 允许 
jm БЕН БЕ ТЕШ ЕШ О; FER: МЕНЕН» REX 
р ЕЈ FER o E AE A E ¥ f LEM BaD 
AE : E EE EE HE ЕЕЕ a 
括 至 少 二 可 撞 性 条 带 ， 其 包括 : 第 一 条 带 ， 其 配置 讼 垂直 
КЕНИИ; 以 及 第 二 人 条 带 ， 其 配置 於 垂 
直 於 振 漫 器 之 平面 而 与 第 一 平面 正 割 的 第 二 平面 。 振 漫 器 
之 振 漫 的 铸 何 轴线 是 由 第 一 平面 和 第 二 平面 的 相交 所 界 
定 ， 这 振 漫 的 钱 何 轴线 则 在 第 一 和 第 二 人 条 带 之 个 别 长 度 的 
八 分 之 七 处 而 与 之 交叉 。 这 排列 是 从 Wittrick 自 1948 年 
ie ВЕЕ A FF EY LE MALE 。 

[0008] 以 SYSMELEC 为 名 闵 的 欧洲 专利 第 1013949 


883040 -2- 
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Ex — EE? ЖЕҢ E E НУ ЖЕ КЕ ЯП TT БЕ AAA 
TEDDE E TE BR ° O = ЛЕ шщ AAA TS я 
ж Ж HEE RAMBO TRE: SS UF A 
86^ H ЕЕ Eê E E RA ¥ RE UA PO me EGE — 
步 包 括 动 力 控制 电路 ， 其 连接 基 座 、 可 移动 元 件 和 中 间 元 
件 ， 使 得 中 间 元 件 的 角度 运动 对 应 於 可 移动 元 件 的 角度 膛 
動 ・ | 

[0009] 然而 这 些 已 知 的 解决 方案 具有 缺点 : 

具有 三 维 交 叉 人 条 带 的 杠 组 无 法 以 单一 的 二 维 鲁 刻 来 鲁 
Ы ЕШ ê E EERE 

(DS a WE ENDE d um SE DD SE e] D] — 
GE RE EE ER EU VU > MPA ERE RE RU LE EA 
四 倍 ， 范 且 它 无 法 建成 同时 独立 於 位 置 和 振幅 的 速率 。 


【发 明 内 容 】 

[0010] ABH MR. CH. DAD mj xe — 4E BU Bie DU 
来 琶 求 二 种 已 知之 二 维和 三 维 线 何 的 优点 。 | 

[0011] 本 发 明 因 而 关於 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 
時 計 共 振 器 機構 ・ 

[0012] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 共振 器 机 构 的 
時 計 機 芯 ・ 

[0013] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 这 种 类 型 之 机 芯 的 
ER: 

[0014] НЕ › ЖЕНЕ ХИ, ЕАН 


883040 -3- 


201736994 


A LÀ MR ° VD EL dE & d BU ЖИЕН ТІН 
AS ARS M E ЫН? 
故此 种 实 零件 可 以 选择 任何 形状 。 


[ E A ê HRH g] 

[0015] ESS ff DELE B3 BM DA FOF A ЖБ, ЖШ 
E FF FH FY E fl ЕЖЕ ° 

[0016] 图 1 以 方 塊 彫 的 形式 來 代 表 機 械 共振 器 的 一 
般 原 理 ， 其 中 输 组 同 吊 於 排列 在 不 同方 向 上 的 二 个 弹性 总 
成 ， 如 此 以 允许 翰 组 在 纸张 平面 上 俊 有 一 个 旋转 自由 度 。 

[0017] Ш 2 代表 根据 本 发 明之 机 械 共振 器 的 示意 平 
HE’ HAAR mA he SA > НАЗ — UE А 
TE ЕЁ RE АЕ ВН ПУ ТЕ TEE E: TE Sb OR te A SE — uj 
B EARE > Ж HLL E MAS ВУ — ШЕ {Ж Т M 8c JG 
接合 gu лиман — 73 qe] (CMF DY E 
Еши ЖК) c MER TENE шнш г ZK OE 5а ЕНУ 
RPTE ° BE E E BE E ЖЕЛЕ ЕҢ > 

[0018] 图 3 以 类 似 於 图 2 的 方式 来 代表 类 似 人 条 带 的 
排列 > 面 第 一 中 間 條 和英 在 携 曲 楊 紐 機構 的 平面 上 完全 包 園 
可 移动 旋转 支持 件 。 

[0019] 4 以 类 似 於 图 2 的 方式 来 代表 人 条 带 的 排 
列 ， 其 中 可 移动 的 旋转 支持 件 是 在 第 一 中 间 人 条 带 的 外 部 ， 
但 其 中 在 水平 方 向上 的 第 二 弾 性 綿 成 包括 第 二 可 携 性 外 條 
舌 和 第 二 可 携 性 内 條 和英, 其 在 比 毛 全都 堅 勤 的 第 二 中 間 條 
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ЕЕ, Bg = ch ЛЕ ЕНЕ. 

[0020] 图 5 和 7 各 代表 类 似 於 图 4 的 机 械 共振 器 ， 
但 其 中 第 一 弹性 纺 成 的 方向 和 第 二 缠 性 纺 成 的 方向 在 其 阅 
形成 有 利 於 共 振 器 之 等 时 性 的 特殊 角度 。 

[0021] 图 6 是 图 5 之 共振 器 的 立 晒图 ， 其 附 接 了 平 
衡 件 ， 它 偏心 安装 在 可 移动 的 旋转 支持 件 上 。 | 

[0022] 图 8 代表 图 5 之 共振 器 的 变化 例 ， 其 中 第 一 
和 第 二 中 间 人 条 带 做 成 空洞 框架 ， 以 减少 其 惯性 益 且 避免 不 
想 要 的 基礎 振動 模式 ・ | 

[0023] 图 9 RR XE EGET OS PEEL o KAR FARE 
A bU c ded SS GU EOD > d Le BOR RDOE АЕ (ED Be HES 
機構 ・ | 

[0024] М 10 DOP MMR ЕНШ, ЖЫН 
没有 第 一 弹性 编 成 中 的 第 一 中 间 人 条 带 。 

[0025] М 11 HURE 10 並 且 旬 括 任 何 形 状 的 第 一 
中 问 人 条 带 ， 其 在 撞 曲 框 级 机 构 的 平面 上 完全 包 图 可 移动 的 
旋转 支持 件 。 


【实施 方式 】 | 

_ [0026] 本 发明 关於 时 计 共振 器 机 构 1， 其 包括 柱 转 重 

物 2， KEMBER TT NE EN E ¥ E RIE GE A FEE - 
[0027] ЭЖ ЖЕШ 1 包括 第 一 固定 支持 件 11 和 第 

二 固定 支持 件 12， ЕНЕТЕНШЕЕ 10. ШЕШШ 

紐 機構 10 包括 可 移动 的 旋转 支持 件 3 RBH E @ 


883040 -5- 


201736994 


機構 10 中 所 包括 的 第 一 弾性 綿 成 21 而 连接 到 第 一 固定 支 
持 件 11» Xt ELSE EH BE HE f AL 10 中 也 包括 的 第 二 弹性 
4d pk 22 而 连接 到 第 二 固定 支持 件 12。 

[0028] 第 一 弾性 弧 成 21 和 第 二 弹性 总 成 22 一 起 界 
XE He EA A 

[0029] REH EM 2 可 以 附 接 到 旋转 支持 件 3， 如 图 6 
所 昂 ， 或 者 由 旋转 支持 件 3 所 形成 。 

[0030] RBA XE HH > НЕЕ 10 是 平坦 的 。 这 
意 調 如 果 携 曲 柄 紐 機構 10 Ув, Ани 
成 它 的 每 个 元 件 ， 兹 且 至 少 在 平面 的 投影 上 将 该 机 构 分 天 
成 二 个 相同 形状 和 尺度 的 连续 纺 成 ， 其 尤其 是 相同 的 。 要 
TET 平坦 的 机 构 意 谓 机 构 是 在 单一 水 平面 ， 简 言 之 ， 
它 是 由 色 向 线 何 搞 诬 所 多 得 的 三 维 物 体 。 尤 其 ， 这 平坦 的 
eth KE 10 可 以 藉 由 LIGA НЕ 
Ei 

[0031] 第 一 弹性 编 成 21 fr HE BE Wb d A 的 任 一 側 上 
包括 第 一 可 搁 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 携 性 内 條 系 41, КЖ 
由 比 它们 都 坚 增 的 第 一 中 间 人 条 带 51 而 彼此 接合 。 第 一 可 
所 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 拨 性 内 人 条 带 41 一 起 界定 第 一 方向 
D1» НЕЖИН A・ 更 特別 面 埋 第 一 可 携 性 外 條 
带 31 和 第 一 可 搁 性 内 人 条 带 41 Ec ELEME RBA A 的 任 一 
側 上 ・ Е 

[0032] 第 二 弹性 总 成 22 НЕНИЯ 62» E 
RE К BOXE ЕЮ ЛЕШ Ao 並 且 界 定 不 同 於 第 一 方 向 
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DI 的 第 二 方向 D2， 而 在 与 第 一 方向 D1 ASA E 
EA A> WARS BRA Ra + WRENN HET > E RIE 
4n ® fê E BOSE ER 62 之 材料 的 中 间 。 

[0033] 更 特别 而 言 ， 第 一 可 所 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
VE РЧ ЕР 41 彼此 不 碰 解 。 

[0034] 更 特别 而 言 '， 第 一 可 撞 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
BS PE PU WRAY 41 ЕНЕСЕЙ 62 ° 

[0035] 更 特别 而 言 '， 第 一 可 撞 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
Bê FE РЧ AUS 41 形成 第 一 弾性 綿 成 21 之 最 可 所 的 零件 К 
RE PR EN SE PI > ME 1 到 8 所 示 範 第 一 弾性 綿 成 21 僅 
包括 第 一 中 间 人 条 带 51、 第 一 可 所 性 外 休 带 31、 第 一 可 携 
Е 41。 於 特殊 的 变化 例 ， 第 一 可 所 性 外 人 条 带 31 和 
第 一 可 携 性 内 條 可 41 具有 相同 的 截面 

[0036] WM 2 和 3» 88 — SR PE 21 т — TE E 
成 22 有 不 同 的 坚 币 度 。 为 了 使 其 蔚 利 度 以 及 甚至 其 变形 
成 为 对 称 ， 举 例 而 言 ， 第 二 弹性 名 成 22 可以 在 興 第 一 弾 
性 纺 成 相同 的 地 方 而 人 工 做 得 较 厚 。 

[0037] Ait > MRS -RERE 22> Нани 
带 62 可 以 是 单一 条 带 ， 如 图 2 和 3 所 見 ・ 或 者 像 第 一 弾 
ERR 21 而 是 不 同 可 所 性 的 交 蔡 系列 条 带 。 因 此 ， 於 图 
1 和 4 到 8 Bron SESS SE (E PI ЕСЕ 22 包括 第 二 
ПЕ 32 和 第 二 可 携 性 内 條 帯 42， 其 在 比 它们 都 

ROS IPM 52 ZEW Eo MART BRAK 
可 携 性 條 62。 於 特殊 的 排列 ， 第 二 中 间 人 条 带 52 BBE 
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BE REG BL А» ON BU EE RIE ER A 俭 模 越 中 间 。 於 特殊 
的 变化 例 ， 第 二 可 接 性 外 人 条 带 32 MBIT REAR 42 
具有 相同 的 截面 。 

[0038] 较 佳 而 言 ， 第 一 弹性 统 成 21 和 第 二 弹性 纺 成 
22 分 别 刚性 夹 夭 於 第 一 固定 支持 件 11 和 第 二 固定 支持 件 
12H o | 

[0039] 更 特别 而 言 ， 第 二 可 所 性 休 带 62 在 第 二 外 次 
FE 72 来 镇 认 第 二 固定 支持 件 12 中 o Арк 
点 82 来 镇 於 旋转 支持 件 3 中 。 第 二 外 夹 籍 点 72 和 第 二 内 
夹 箱 点 82 位 在 平行 於 第 一 弾性 綿 成 21 所 界定 的 方向 DI 
VHB BE E RIE EH A 之 直线 的 任 一 侧 上 。 更 特别 而 言 ， 
ВОЖУ 72 ЯП = PN ZEB 82 Hr E HE RE @ АҒЫ 
任 一 侧 上 。 HERAS > ЛЕВ 72 MEINE 
HUE 82 HANERE A’ ШЕЯ - 

[0040] MAE” -TREKKE 41 在 第 一 外交 
箱 点 71 ЖШ ЛЕЛЕК > f BO — TERMINE 
31 在 第 一 内 次 籍 由 81 ES DO ШЕКЕ 3 中 。 

[0041] 趴 然 有 可 能 设计 让 第 一 方向 DI 和 第 二 方向 
D2 HAE REAM A 所 交叉 的 曲线 方向 ， 但 是 直 的 元 件 
比较 容易 加 以 模型 化 。 因此， 内 特殊 的 变化 例 ， 第 一 方向 
D1 是 直 的 。 於 另 一 特殊 的 变化 例 ， 第 二 方向 DEEN: 
SE 2 到 8 所 示范 之 又 一 特殊 的 变化 例 ， 第 一 方向 D1 是 
直 的 范 且 第 二 方向 D2 是 直 的 。 

[0042] 尤其 ， 第 一 方向 DI вию. MAREA 
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带 之 至 少 一 弹性 条 带 的 直线 方向 ; 以 及 第 二 方向 D2 Ен 
的 ， 逆 且 形 成 是 直人 条 带 之 至 少 一 弹性 条 带 的 直线 方向 。 

[0043] 类 似 而 言 ， 本 发 明示 范 於 特殊 的 较 佳 情形 ， 
Жр жон БЕШ (HERRERA 10 ІІ 
ЖЖ RIE A) 是 直 的 可 所 性 条 带 。 无 论 如 何 ， 可 以 设 
НОЖИ ЖЖ, ATS SM RH ШЙ Ез: 

[0044] 以 特殊 的 方 式 ・ 第 一 弾性 綿 成 21 інін 
機構 10 的 平面 上 包 較 第 二 弾 性 線 成 22・ 

[0045] 以 特殊 的 方式 ， 第 一 中 间 人 条 带 51 CRS 
機構 10 的 平面 上 完全 包 图 可 移动 的 旋转 支持 件 3， 如 图 3 
所 见 。 而 於 图 2 和 4 到 8 的 变化 例 ， 可 移动 的 旋转 支持 件 
3 是 在 第 一 中 间 休 带 51 的 外 部 。 

[0046] 在 人 条 带 来 端的 旋转 支持 件 AA 
УНИИ A 而 柱 转 。 为 了 在 重力 场 中 
连 成 独立 於 位 置 的 速率 ， 旋 转 支 持 件 3 和 它 所 承载 的 框 转 
重 物 2 (如果 適用 的 話 ) 之 二 者 的 瞬间 旋转 中 心 不 可 随 著 
旋转 角度 而 移动 。 因 此 ， 对 於 共振 器 机 构 1 的 最 佳 化 操作 
来 说 ， 框 转 重 物 2 和 旋转 支持 件 3 所 形成 之 線 成 的 慣性 中 
心 则 位 在 虚 氢 杠 组 轴 A 上。 图 6 显示 此 种 和 范例， 其 中 柜 转 
重 物 2 是 由 平衡 件 所 形成 ， 其 偏心 附 接 到 旋转 支持 件 3 。 

[0047] 於 有 利 的 变化 例 ， 为 了 使 第 一 弹性 纺 成 21 和 
第 二 弾 性 綿 成 22 的 惯性 效应 沽 到 最 小 ,第 一 弹性 纺 成 21 
和 / 或 第 二 弹性 纺 成 22 之 最 不 可 拉 的 零件 做 成 空洞 杠 
架 ， 以 使 其 质量 减 到 最 小 站 上 且 避免 不 想 要 的 基础 振动 模 


883040 -9- 


201736994 


式 。 事 实 上 ， 这 基本 上 意 指 第 一 中 间 人 条 带 51 和 第 二 中 间 
RA 52， 如 图 8 所 見 ・ 

[0048] 有利 面 音 第 一 弾性 線 成 21 和 第 二 弾 性 線 成 
22 的 外 端 分 别 刚性 连接 到 第 一 固定 支持 件 11 和 第 二 固定 
支持 件 12> 3X6 H SS — RE E 21 RISS — RE MEE X 22 的 
P йн ШЇ Е БЕ ЖЕ E УЫ З ° 

[0049] 於 具 有 最 佳 化 之 等 时 性 的 特殊 变化 例 ， 第 一 
方向 D1 和 第 二 方向 D2 彼此 形成 介 於 70* 和 87? 之 間 的 角 
度 ， 更 特别 而 言 为 83.65°， 如 图 5 到 7 所 見 ・ 以 Swatch 
集团 研究 发 展 有 限 公司 为 名 闵 的 瑞士 专利 第 01979/14 号 
(НИКИ) 揭示 具有 交叉 人 条 带 的 时 计 共 振 器 ， 
薄 且 解释 了 这 特殊 角度 数值 的 重要 性 。 

[0050] БЕЯ нижних 
於 它 在 重力 场 中 的 位 置 ， 重 要 的 是 决定 条 带 方向 相对 於 其 
jc ФЕ ШЕ ENE 。 

[0051] FRAY f Hl > ЕЛИ 31 在 第 
一 外 夹 夭 点 310 刚性 连接 到 第 一 中 间 人 条 带 51， 而 第 一 可 
ЕЛИ 41 dESE ARIE 410 剛性 建 接 到 第 一 中 間 
KB 31・ 於 有利 的 排列 在 第 一 方 向 DI 的 投影 ・ 第 一 中 
ШЕ dl BES — JR Xe ЖЕ 310 RISE — Vg Ze $8 410 之 
間 的 空間 所 界 定 : 並 且 第 一 線 距 離 L1 是 由 一 方面 在 第 一 
外 休 带 31 和 第 一 固定 支持 件 11 之 間 的 第 一 外 次 籍 四 311 
薄 且 另 一 方面 在 第 一 内 人 条 带 41 和 旋转 支持 件 3 之 間 的 第 
— WEE 411 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 了 介 於 0.05 
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和 0.25 之 问 的 比例 dl / L1» 36 EL ES REL ES 0.20. 

[0052] 再 更 特别 而 言 ， 在 第 一 方向 D1 的 投影 ， 由 第 ， 
— Pg c f Sk 411 МЕЖ A ZEHME MRR ЕН — 
半径 r1 和 第 一 線 距離 L1 ARE T fr 0.05 和 0.3 UNE 
例 21/11, 3G BOR SH 0.185 ° 

[0053] 类 似 而 言 ， 於 特殊 的 变化 例 ， 第 二 可 撞 性 外 
METE 32 ESS — PR zc PE 320 刚性 连接 到 第 二 中 间 人 条 带 
52: METE EPR 42 EB AKEE 420 НЕ 
RAUS ERE 52。 於 有 利 的 排列 ， 在 第 二 方向 D2 的 
投影 ・ 第 二 中 間 距 離 d 是 由 第 二 外 夹 第 点 320 和 第 二 
KER 420 之 間 的 空間 所 界 定 : 並 且 第 二 綿 距離 L2 是 由 
一 方面 在 第 二 外 休 带 32 和 第 二 固定 支持 件 12 ZEN SE = 
DRAC 321 六 且 另 一 方面 在 第 二 内 休 带 42 和 可 旋转 的 
支持 件 SVAN BI NACRE 421 之 问 的 空间 所 界定 ， 而 
界定 了 介 於 0.05 和 0.25 УНИИ d2/L2> НШ 
SEM 0.20: 
| [0054] 再 更 特别 而 言 ， 在 第 二 方向 D2 的 投影 ， 由 第 
АЖ 421 RRM ACW ZAR XE ИЯ 
半径 12 和 第 二 線 距離 L2 ЯЖТЛИ 0.05 和 0.3 之 间 的 比 
12/12, af H3 ER EF 0.185. 

[0055] 於 特殊 的 变化 例 ， ФН ат 56 — 48 
距離 LI、 第 二 中 間 距 離 d2 ヽ 第 二 線 距離 L2 EHHA 
di=d2 和 LI=L2 FH #& > 

[0056] 於 另 一 特殊 的 变化 例 ， 第 一 半径 ri・ 第 一 綿 
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距離 LI、 第 二 半径 r2^ 928 — MR RE L2 是 由 关 像 r1=r2 和 
L1=L2 Вт Ж“ & ° 

[0057] RAS Ж Я > 41-42 及 rl=r2 М 
L1=L2 ° 

[0058] 对 於 比 例 d1/LL=d2/L2 之 每 个 数值 而 言 ， 
可 以 发 现 最 佳 化 角度 a 和 最 佳 化 比例 r1/L1 = r2/L2: 
如 此 则 速率 同时 独立 於 在 重力 场 中 的 振幅 和 指向 。 需 要 模 
AI 4b A A E R E °’ НЯНИ ЕЯ 
於 计 算 。 

[0059] 有 利 而 言 :如 图 7 所 见 ， 第 一 弹性 总 成 21 和 
第 二 弾 性 綿 成 2 ТЕЛШ ЛЖ FF RG (310. 410 - 320. 420) 
20480528231 51 À 52 NER > TAA j^ ШЕ BET AL А 
KA? HH de, EHE A ARF R5 ZB] ^R E MEE > 
WA di, 是 轴线 A КНР АЕМ ERA 
de/ (detdi) =1/3%H di/ (de+di) =2/ 3° 

[0060] AE HH È RR EG E ERN Rik И MARIN 
实施 例 ， 第 一 固定 支持 件 11、 第 二 固定 支持 件 12^ EH 
EERE 10 形成 单 件 式 编 成 。 这 第 件 式 编 成 可 以 使 用 
MEMS 或 LIGA HRH mA fu x c odi mé ARR fb A 
EX X EH Ry РТ ВЕ EX MR ， 则 由 温度 补 倘 的 砂 或 类 似 者 所 做 成 > 
明显 而 言 是 在 为 此 所 排列 之 零件 的 某 些 区 域 中 来 特定 局 部 
生长 二 氧化 砂 。 | | 

[0061] 时 计 共 振 器 机 构 1 可 以 包括 串联 安装 的 多 个 
it E RH aR 10 以 增加 编 行进 角度 ， 其 配置 在 平行 
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б ЗЕ E E NÉ ERS Е ЕЕЕ A 

[0062] 本 长 明 也 关於 时 计 机 芯 100， 其 包括 至 少 一 此 
种 共振 器 机 构 1。 | 

[0063] 本 发 明 也 关於 手 馈 1000， 其 包括 至 少 一 此 逢 
类 型 的 机 芯 100。 

[0064] 本 发 明 提供 然 个 优点 : 

由 於 功能 性 元 件 集中 在 单一 平面 ， 故 容易 奥 造 ; 

机 构 的 厚度 小 : 

速率 独立 於 在 重力 场 中 的 位 置 ; 

速率 独立 於 振幅 > 


【符号 说 明了 

[0065] 
1: 时 计 共 振 器 机 构 
10: ê HH d АЛЫ 
11: 第 一 固定 支持 件 
12: 第 二 固定 支持 件 
2: ЕЮ EM 
21: 第 一 弾性 綿 成 
22: 第 二 弾 性 綿 成 
3 : E î x Fî #F 
31: B — a) g& tt Sb AR TS 
310 > 311: 8 — Sp 2 RE 


32: индия 
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320-321: ЕЛ. КЖ XE 
41 : 第 一 可 携 性 内 條 帯 
410 411: 2& АЖ 
42: SO SL BE MES TO 
420 ` 421: Ж AL AE SH E 
51 : 8 rh Fl RF 

32: 第 二 中 间 人 条 带 

62: SIT B e n 
71: 88 — Sh 2c f E 

72: 88 — Sh Be AE E 

81: 58 — py Pc Е 

82: ИЖ Я RF 

100 : 时 计 机 芯 

1000: = $ 

A: E RIE Gh 

dl: ФН 

d2 : Оф 

de: 軸線 A RIK FE E > FE SF BU КІЛІ 
di: MA A RFE BE RO A E RT EE ВЕ 
D1 : 第 一 方向 

D2 : 第 二 方向 

L1: 33 — 48 FE BE 

L2: S — ME 


d: 第 一 半径 


883040 - 14 - 


201736994 


883040 


201736994 


201736994 
ae HA taj Be 


ЖЕНЕҢЗЕНЕ : 105143670 


6048 17/04 (2006.01 
※ 申 請 日 105 年 12 月 28 日 ЖІРС 分 类 : ppgg 19/02 2006 01) 


【发 明 名 称 】( 中 文 /英文 ) 
时 计 共振 器 机 构 


Timepiece resonator mechanism 


【 中 文 】 

一 種 時 計 共 振 器 機構 (1) 5 RR GEH BE & 
CA) MERA BM (2) ° 35 B & $5 95 dh Nu Ф S 
(10) 以 及 第 一 (11) 和 第 二 (12) 固定 支持 件 ， 其 分 别 
T8 HH AE ДЕ SR (А) 的 第 一 弹性 总 成 《21) 和 第 
— 9E PE MR (22) m MM BE T oA ER EE E V] (2) 的 旋 韓 支 
FFF (3) ° 2 pa H TR C10) 是 平坦 的 ;第 一 弹性 
線 成 (21) ERE (А) 的 任 一 側 上 包括 第 一 可 携 性 
PARTE C310 M8 — WREATH (41) ° RF HEL E f 
ab EX S B 8 h pub f C51) 而 彼此 接合 ,而 一 起 界定 通 
Ж us E WISH СА) 的 第 一 方向 (D1) ; НЯНЯ 
Ж (22) ЕЯ п SE TE TR (62) > ¥ FF E ЛЕ 
EM CA) 的 第 二 方向 ( D2) 


883040 -1- 


201736994 


[ жж] 


Timepiece resonator mechanism (1) with a pivoting weight (2) pivoting about a 
virtual axis (A), and comprising a flexure pivot mechanism (10) and a first (11) and 
second (12) fixed support to which is attached, by a first resilient assembly (21). 
and respectively a second resilient assembly (22) which together define the virtual 
axis (A), a rotary support (3) carrying the pivoting weight (2), this flexure pivot 
mechanism (10) is planar, the first resilient assembly (21) includes, on either side 
of the virtual axis (A), a first outer flexible strip (31) and a first inner flexible strip 
(41), joined to each other by a first intermediate strip (51) stiffer than each of the 
latter, together defining a first direction (D1) passing through the virtual pivot axis 
(A), and the second resilient assembly (22) includes a second flexible strip (62) 
defining a second direction (D2) passing through the virtual pivot axis (A), 
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【代表 图 ] 
【 本案 指定 代表 图 】: 第 (6 )8 ° 
【本 代表 图 之 符号 简单 膏 明 】 


1: 时 计 共 振 器 机 构 
2: fà $9 E y 

3 : 旋转 支持 件 
210: ê FH RE ЕВ 
11: 第 一 固定 支持 件 
12: 第 二 固 定 支持 件 
21: 第 一 弾性 綿 成 
22: 第 二 弹性 编 成 
31: B — ШЕИ 
32: 88 — up Be E Ph f E 
41: ЕЛИ 
42: ЖЧ FE PLE TS 
51: 33 — Я? 
52: ОЕ 
311 : 28 — ЖЖ 
321: BAR 
A: ЖАИ 
D1: 第 一 方向 

D2 :第 二 方向 


【本 案 知 有 化 学 式 时 ， 请 揭示 最 能 显示 发 明 特 征 的 化 学 式 了 】 
無 
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FH êj Е FI El 

1. 一 種 時 計 共 振 器機 構 (1) ， 其 包括 排列 成 可 旋转 
的 続 著 虚 擬 橿 紐 軸 (A) BATTRE MESE] (2) ， 该 共振 器 
機構 (1) 包括 附 接 了 携 曲 橿 紐 機構 (10) 的 第 一 固定 支 
持 件 (11) 和 第 二 固定 支持 件 (12) > BEA 
ERE ЕНЕ (3) 其 着 由 第 一 弾性 綿 成 (21) 而 连接 
到 该 第 一 固定 支持 件 (11) МЕНЕЕ ЕШ (22) 
而 连接 到 该 第 二 固定 支持 件 (12) ， 而 以 该 第 -一 弹性 总 成 
(21) RATE BUE BERE A8 (А) o BMH (2) DH 
接 到 该 旋转 支持 件 (3) 或 由 该 旋转 支持 件 (3) 所 形成 ; 
该 时 计 共 振 器 机 构 的 特征 在 於 : AER (10) 是 
平坦 的 其 中 該 第 一 弾性 綿 成 (21) dE EDGE BERE GLO 
(А) 的 任 一 侧 上 包括 第 一 可 所 性 外 人 条 带 (31) 和 第 一 可 
BA (41) > XE EB EE PLAT ER DEY 28 НИЯ 
(51) MHRA NT EREA RUE SERE AER (A) 
的 第 一 方向 (DI) ; 以 及 其 中 该 第 二 弹性 编 成 (22) 包括 
第 二 可 撞 性 条 带 (62) ° ER EEA Z ERE FH СА) 
的 第 二 方向 (D2) : 以 及 该 时 计 共 振 器 机 构 的 特征 在 於 : 
ОТЕ RE (62) EEI KER (72) RRB 
第 二 固定 支持 件 (12) Po 並 且 在 第 二 内 次 籍 由 (82) Ж 
镇 於 该 旋转 支持 件 (3) 中 : 以 及 其 中 该 第 二 外 夹 得 点 
(72) MZE ARH (82) 位 在 平行 於 该 第 一 方向 
(DI) 3 BE OB ELE BERE GEAR (A) 之 直线 的 任 一 侧 上 ° 

2. 根据 申请 专利 范围 第 1 нн KR FR E 
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(1) ЖФ а {ЕЛ RAS (31) MARE TR 
Aa (41) ЕЕЕ БЕЛШШ (А) 的 任 一 側 上 ・ 

3. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) » XB REESE — 4b Xe (72) тр Я А 
(82) 位 在 平行 於 該 第 一 弾性 綿 成 (21 ) 所 界定 的 该 第 一 
HH (01) НЕКЕ ЕЯ (A) 之 直线 的 任 一 便 
上 o 

4. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 外 夹 箱 点 (72) Ер E 
(82) МЕЛЕ (A) 

S. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 ERE 
C1) ， 其 中 该 第 一 可 所 性 外 人 条 带 (31) МЕ 
内 人 条 带 (41) BEA = IEEE (62) ・ 

6. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) -HPRERBAM (A) HERFITRERF 
(62) 的 材料 ・ 

7. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器機 構 
(1) > KB ES — МЕ НОМЕР (31) 和 该 第 一 可 所 性 
NRE (41) 組成 該 第 一 弾性 線 成 (21) синие. 
件 。 

8. 根据 申请 专利 范 团 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 第 二 弹性 总 成 (22) 包括 第 二 可 携 性 外 條 
带 (32) METE ЕРЕ (42) > KEk eMag 
的 第 二 中 间 人 条 带 (52) WEME’ АР ИВЕ = 


883040 -2 - 


201736994 


a Е (62) 

9. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 方向 (D1) 是 直 的 。 

10. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 第 二 方向 (D2) 是 直 的 。 

11. RASA НЯ 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 方向 (D1) EEN’ LEKERE EÊ 
带 之 至 少 一 弹性 人 条 带 的 直线 方向 ;以 及 该 第 二 方向 ( D2) 
EEN ÝE ÉR EERE ZED ERENER 
向 。 

12. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 弹性 编 成 (21) Ж ШЛЕ ЯН 
(10) 的 平面 上 包 圈 该 第 二 弹性 纺 成 (22) 

13. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ‚НИЖНЕЙ (2) 和 该 旋转 支持 件 (3) 所 形 
成 之 编 成 的 价 性 中 心 位 在 该 虚 朱 杠 级 提 (A) E ° 

14. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ) 基 中 訪 第 一 弾性 線 成 (21) 和 /或 该 第 二 弹性 纺 
成 《22) 之 最 不 可 所 的 零件 做 成 空洞 框架 ， 以 使 其 质量 沽 
色 最 小 並 且 避 免 不 想 要 的 基礎 振動 模式 ・ 

15. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) : 基 中 該 第 一 弾性 線 成 (21) 和 該 第 二 弾 性 弧 成 
( 22) 的 外敵 分別 剛 性 建 接 到 該 第 一 固定 支持 件 (11) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) : 以 及 其 中 該 第 一 弾性 線 成 
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(21) TIER SS НЕМ (22) 的 内 端 剛性 建 接 到 訪 旋 韓 
支持 件 (3) 

16. 根据 申请 专利 和 范围 第 9 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 方向 《D2) 是 直 的 ， 以 及 其 中 该 第 一 
方向 ( D1) 和 第 二 方向 (D2) 役 此 形成 介 於 70941 87° 之 
間 的 角度 * 

17. 根据 申请 专利 邯 图 第 1 項 的 時 計 共 振 人 器機 構 
C1) ， 其 中 该 第 一 可 措 性 外 人 条 和 带 (31) Е ЛЖ 
(310) 刚性 连接 到 该 第 一 中 章 人 条 和 带 (51) ;其 中 该 第 一 
ШЕРТ (41) 在 第 一 内 来 第 点 (410) MEERE 
该 第 一 中 间 人 条 带 〈《51) ;以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 一 方向 
(DI) я, НЯ (dl) EHRE — FP 26 FR 
(310) 和 该 第 一 内 来 第 点 (410) СЫН FI BEAR OE MG 
HE — MR EB BE (L1) 是 由 一 方面 在 该 第 一 外 人 条 带 (31) 和 
该 第 一 固定 支持 件 (11) ZH) By ЖЖ (311) 並 
且 另 一 方面 在 该 第 一 内 人 条 带 〈《41) 和 该 旋转 文 持 件 《〈《3) 
ZENS — И ЖЗ (411) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
ТТІ 0.05 和 0.25 ZI AY Е P] d1 / L1 ° 

18. 根据 申请 专利 和 范围 第 17 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 在 该 第 一 方向 《D1) 的 投影 EH EA SB AR 
ЖЕ CAII) MA E RE EH СА) 之 问 的 空间 所 界定 的 第 
— ER (r1) FIRE Ш CLI) ЛЕТЛМ 0.05 和 
0.3 之 間 的 比例 r1/Ll< 

19. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
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(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 性 外 人 条 带 (32) dESB SH RB 
(320) 天 性 连接 到 该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ;其 中 该 第 二 
ПЕР (42) BOA XE RE (420) 剛性 建 接 到 
RS PMR (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) ZEE ・ 第 二 中 間 距 離 (d2) 是 由 该 第 二 外 来 箱 点 
(320) 和 该 第 二 内 夹 箱 点 (420) ZR # A ЕО É 
НЕ 0 RE (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 人 外 人 条 和 带 (32) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) ZUNEINRKEH (321) Mí 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 人 条 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 〈3 ) 
之 间 的 第 二 内 夹 箱 点 (421) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 之 間 的 比例 d2/L2・ 

20. REPS AEA 19 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 在 该 第 二 方向 (D2) 的 投影 ， 由 该 第 二 内 来 
EEE (4210 FAR REE (А) 之 间 的 空间 所 界定 的 第 
Z ŽRE (r2) ЛАЗ (12) RET TK 0.05 和 
0.3 Z f] AJ EE г2 / 12°. 

21. 根据 申请 专利 范 圈 第 17 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 人 性 外 人 条 带 (32) 在 第 二 外 夹 箱 点 
(320) 一 性 连接 到 该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ; 其 中 该 第 二 
up {ЕР RAP (42) EE PX 2c $86 (420) 刚性 连接 到 
该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) 之 投 影 > 第 二 中 間 距 離 (d2) 是 由 该 第 二 外 来 办 点 
(320) 和 該 第 二 内 次 逢 四 (420) 之 間 的 空間 所 界 定 : 並 
ВСН (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 外 人 条 带 (32) 和 
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该 第 二 固定 支持 件 (12) ZMANE ZARE (321) Ш 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 休 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 (3) 
ZMH E ZARE EE (421) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 之 间 的 比例 42/12: 以 及 其 中 该 第 一 
中 间距 区 (dl) S KE — MERE (LIO 、 该 第 二 中 间距 只 
(42) ,ж®=@шШ (12) 是 由 关 像 di-d2 和 LI-L2 
所 建 結 

22， 根 据 申请 专利 范围 第 18 項 的 時 計 共 振 器機 構 
(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 性 外 人 条 带 (32) EE AREER 
(320) 刚性 连接 到 该 第 二 中 间 休 带 (52) ; 其 中 该 第 二 
ТЕРЕН (42) E E = AR FF BE (420) MIE ЖЕШ 
该 第 二 中 间 休 带 (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) 之 投 影 ・ 第 二 中 間 距 離 (d2) ни-ни 
(320) Я = ARAB (420) 之 間 的 空間 所 界 定 ・ f 
НЕСЕ (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 外 人 条 带 (32) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) VAY E = ARERR (321) df 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 人 条 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 (3) 
> HH E RES (4210 之 问 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 ШИ 42/12; 其 中 在 该 第 二 方 
向 (D2) 的 投影 ， 由 该 第 二 内 来 箱 点 (421) FI ERE 
ath (A) 之 癌 的 空间 所 界定 第 二 半径 (N) m s de 
距離 (L2) ЯЖТЛИ 0.05 和 0.3 之 问 的 比例 r2/L2: 
以 及 其 中 该 第 一 半径 (r1)  BB-MER(L) 、 该 第 
二 半径 (12) 、 該 第 二 線 距 離 (L2) 是 由 关 像 rl=r2 和 
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L1-L2 HER ° 

23. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 固定 支持 件 (11) 、 该 第 二 固定 支持 
fF (12) > REX S&H aR (10) 形成 軍 件 式 温度 補償 的 
ty WR p ° 

24. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 共振 器 机 构 包 括 串 联 安 装 的 多 个 该 所 曲 杠 
«LT (10) 以 增加 总 行进 角度 ， 其 配置 在 平行 的 平面 上 
de E $ AH E 87 RAE ЛЕН (А) 
| 25. 一 種 時 計 機 芯 (100) ， 其 包括 至 少 一 根据 申请 
= ХП Gu SE 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 (1) 

26. — f F fk (1000) ， 其 包括 至 少 一 根据 申请 专利 
范围 第 23 項 的 機 芯 (100) 
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EI] 22 
N 1 
32 52 42 . a ノ 
3 
41 
12 
51 
2—21 
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L2 
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1000 100 


10 
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| 10 


天 11 
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(54) & Ж 
时 计 共 振 器 机 构 
TIMEPIECE RESONATOR MECHANISM 
(57) 摘 要 

一 种 时 计 共 振 器 机 构 (1)， 其 具有 绕 著 虚拟 轴线 (A) 枢 转 的 枢 转 重 物 C2)， 闪 且 包 括 挠 曲 枢纽 机 构 
(10) 以 及 第 一 (11D) 和 第 二 (12) 固 定 支持 件 ， 其 分 别 厌 由 一 起 界定 虚拟 轴线 (A) 的 第 一 弹性 总 成 (21) 和 
第 二 弹性 总 成 (22) 而 附 接 了 承载 柜 转 重 物 (2) 的 旋转 支持 件 (3)， 这 挠 曲 框 弓 机 构 (10) 是 平坦 的 ; 第 一 
弹性 总 成 (21) 在 虚 气 丙 缚 (A) 的 任 一 侧 上 包括 第 一 可 挠 性 外 休 带 (31) 和 第 一 可 挠 性 内 休 带 (41)， 其 厌 
由 比 它们 都 坚 勒 的 第 一 中 问 人 条 带 (51) 而 彼此 接合 ， 而 一 起 界定 通过 虚 扎 框 组 轴 (A) 的 第 一 方向 (D1)， 
並 是 第 一 弾性 綿 成 (22) 包 拓 第 二 可 観 性 條 帯 (62) ^. LITE 38 35 ЕЛЕ A 88 (A) 85 ж — 27 61 (D2) ° 


Timepiece resonator mechanism (1) with a pivoting weight (2) pivoting about a virtual axis (A), and 








comprising a flexure pivot mechanism (10) and a first (11) and second (12) fixed support to which is attached, 
by a first resilient assembly (21) and respectively a second resilient assembly (22) which together define the 
virtual axis (A), a rotary support (3) carrying the pivoting weight (2), this flexure pivot mechanism (10) is 
planar, the first resilient assembly (21) includes, on either side of the virtual axis (A), a first outer flexible 
strip (31) and a first inner flexible strip (41), joined to each other by a first intermediate strip (51) stiffer 

than each of the latter, together defining a first direction (D1) passing through the virtual pivot axis (A), and 
the second resilient assembly (22) includes a second flexible strip (62) defining a second direction (D2) 


passing through the virtual pivot axis (A), 
指定 代表 图 : 
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符号 简章 说 明 : 

1° 时 计 共 振 器 机 
Ж. 

2۰ ° REM 
3。，。。 旋 转 支持 件 
10* ° ° BIE d 
Ж. 

и. 第 一 固定 支 
持 件 

12° 第 二 固定 支 
持 件 

21 - 第 一 弹性 总 
成 

22・・・ 第 二 弾 性 絢 
成 
31・・・ 第 一 可 携 性 
外 休 带 

32. ° 第 二 可 挠 性 
外人 帯 

41. + + 第 一 可 撞 性 
内 休 带 
42，，， 第 二 可 撞 性 
内 休 带 

Sle ° HP RR 
带 

52... 第 二 中 间 休 
带 

311۰ + + $— AA 
25 

321* ° ° E — Ads 
25 

А’ ° ИЕ 
DI 第 一 方向 
D2 第 二 方向 
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義明 専 利 説明 書 
(本 説明 書 格式 ・ 順 序 , 請 勿 任意 東 動 ) 
【发 明 名 称 】( 中 文 / 英 文 ) 
時 計 共 振 器 機構 


Timepiece resonator mechanism 


【 技术 领域 】 

[0001] 本 发 明 关於 时 计 共 振 器 机 构 ， 其 包括 排列 成 
可 旋转 的 绕 著 虚报 框 组 轴 而 柱 转 的 柱 转 重 物 ， 该 共振 器 机 
構 包括 第 一 固定 支持 件 和 第 二 固定 支持 件 ・ 其 附 接 了 携 曲 
ша» BB HE HE A EEE 
Ый E 44 БЕТП BE % ОБ зе E AE E SEE 
Е EERE A }Е UE EL ER — 
E E б БЕ РЕ ЖЕ ЗЕ E RE ЫН. TD LAE ORE E р БЕШ ЖИ 
转 支 持 件 或 由 该 旋转 支持 件 所 形成 。 | 

[0002] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 共振 器 机 构 的 
时 计 机 芯 。 

[0003] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 类 型 之 机 芯 的 
fée 

[0004] 本 发 明 关 於 时 计 共 振 器 机 构 的 领域 。 


【先前 技术 】 
[0005] ЖЖ БЕЛЕ K AY EHER TT D ae RÈ 
共振 器 。 最 简 哩 的 是 交叉 人 条 带 柱 组 ， 其 由 二 人 条 直 的 (一般 
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MEE EEN) 相交 人 条 带 所 形成 。 这 二 人 条 带 可 以 在 二 个 不 
同 平面 而 成 三 维 ， 或 者 在 相同 的 平面 而 成 二 维 ， 在 后 者 情 
沈 则 它们 焊接 在 其 交叉 点 。 

[0006] 和 从 以 下 二 种 特殊 方式 (独立 或 组 合 的 ) ， 则 
有 可 能 针对 振 温 器 而 将 三 维 交 叉 人 条 带 框 组 加 以 最 佳 化 ， 而 
使 之 等 时 性 的 速率 是 独立 於 在 重力 场 中 的 指向 : 

相对 於 条 带 的 夹 钉 点 来 选择 条 带 的 交叉 位 置 以 迷 成 独 
立 於 位 置 的 速率 ; 

选择 人 条 带 之 问 的 角度 而 成 等 时 性 ， 汞 且 达 成 独立 於 振 
jE Hg PEE. 

[0007] 此 种 三 维系 统 或 至 少 在 线 个 水 平面 上 的 系统 
是 从 以 CSEM 为 名 义 的 欧洲 专利 第 2911012 号 所 知道 ， 其 
揭示 用 於 时 计 的 旋转 振 漫 器， 而 包括 : 支持 元 件 ， 其 允许 
jm БЕН БЕ ТЕШ ЕШ О; FER: МЕНЕН» REX 
р ЕЈ FER o E AE A E ¥ f LEM BaD 
AE : E EE EE HE ЕЕЕ a 
括 至 少 二 可 撞 性 条 带 ， 其 包括 : 第 一 条 带 ， 其 配置 讼 垂直 
КЕНИИ; 以 及 第 二 人 条 带 ， 其 配置 於 垂 
直 於 振 漫 器 之 平面 而 与 第 一 平面 正 割 的 第 二 平面 。 振 漫 器 
之 振 漫 的 铸 何 轴线 是 由 第 一 平面 和 第 二 平面 的 相交 所 界 
定 ， 这 振 漫 的 钱 何 轴线 则 在 第 一 和 第 二 人 条 带 之 个 别 长 度 的 
八 分 之 七 处 而 与 之 交叉 。 这 排列 是 从 Wittrick 自 1948 年 
ie ВЕЕ A FF EY LE MALE 。 

[0008] 以 SYSMELEC 为 名 闵 的 欧洲 专利 第 1013949 
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Ex — EE? ЖЕҢ E E НУ ЖЕ КЕ ЯП TT БЕ AAA 
TEDDE E TE BR ° O = ЛЕ шщ AAA TS я 
ж Ж HEE RAMBO TRE: SS UF A 
86^ H ЕЕ Eê E E RA ¥ RE UA PO me EGE — 
步 包 括 动 力 控制 电路 ， 其 连接 基 座 、 可 移动 元 件 和 中 间 元 
件 ， 使 得 中 间 元 件 的 角度 运动 对 应 於 可 移动 元 件 的 角度 膛 
動 ・ | 

[0009] 然而 这 些 已 知 的 解决 方案 具有 缺点 : 

具有 三 维 交 叉 人 条 带 的 杠 组 无 法 以 单一 的 二 维 鲁 刻 来 鲁 
Ы ЕШ ê E EERE 

(DS a WE ENDE d um SE DD SE e] D] — 
GE RE EE ER EU VU > MPA ERE RE RU LE EA 
四 倍 ， 范 且 它 无 法 建成 同时 独立 於 位 置 和 振幅 的 速率 。 


【发 明 内 容 】 

[0010] ABH MR. CH. DAD mj xe — 4E BU Bie DU 
来 琶 求 二 种 已 知之 二 维和 三 维 线 何 的 优点 。 | 

[0011] 本 发 明 因 而 关於 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 
時 計 共 振 器 機構 ・ 

[0012] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 此 种 共振 器 机 构 的 
時 計 機 芯 ・ 

[0013] 本 发 明 也 关於 包括 至 少 一 这 种 类 型 之 机 芯 的 
ER: 

[0014] НЕ › ЖЕНЕ ХИ, ЕАН 
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A LÀ MR ° VD EL dE & d BU ЖИЕН ТІН 
AS ARS M E ЫН? 
故此 种 实 零件 可 以 选择 任何 形状 。 


[ E A ê HRH g] 

[0015] ESS ff DELE B3 BM DA FOF A ЖБ, ЖШ 
E FF FH FY E fl ЕЖЕ ° 

[0016] 图 1 以 方 塊 彫 的 形式 來 代 表 機 械 共振 器 的 一 
般 原 理 ， 其 中 输 组 同 吊 於 排列 在 不 同方 向 上 的 二 个 弹性 总 
成 ， 如 此 以 允许 翰 组 在 纸张 平面 上 俊 有 一 个 旋转 自由 度 。 

[0017] Ш 2 代表 根据 本 发 明之 机 械 共振 器 的 示意 平 
HE’ HAAR mA he SA > НАЗ — UE А 
TE ЕЁ RE АЕ ВН ПУ ТЕ TEE E: TE Sb OR te A SE — uj 
B EARE > Ж HLL E MAS ВУ — ШЕ {Ж Т M 8c JG 
接合 gu лиман — 73 qe] (CMF DY E 
Еши ЖК) c MER TENE шнш г ZK OE 5а ЕНУ 
RPTE ° BE E E BE E ЖЕЛЕ ЕҢ > 

[0018] 图 3 以 类 似 於 图 2 的 方式 来 代表 类 似 人 条 带 的 
排列 > 面 第 一 中 間 條 和英 在 携 曲 楊 紐 機構 的 平面 上 完全 包 園 
可 移动 旋转 支持 件 。 

[0019] 4 以 类 似 於 图 2 的 方式 来 代表 人 条 带 的 排 
列 ， 其 中 可 移动 的 旋转 支持 件 是 在 第 一 中 间 人 条 带 的 外 部 ， 
但 其 中 在 水平 方 向上 的 第 二 弾 性 綿 成 包括 第 二 可 携 性 外 條 
舌 和 第 二 可 携 性 内 條 和英, 其 在 比 毛 全都 堅 勤 的 第 二 中 間 條 


883040 - 4 - 


201736994 


ЕЕ, Bg = ch ЛЕ ЕНЕ. 

[0020] 图 5 和 7 各 代表 类 似 於 图 4 的 机 械 共振 器 ， 
但 其 中 第 一 弹性 纺 成 的 方向 和 第 二 缠 性 纺 成 的 方向 在 其 阅 
形成 有 利 於 共 振 器 之 等 时 性 的 特殊 角度 。 

[0021] 图 6 是 图 5 之 共振 器 的 立 晒图 ， 其 附 接 了 平 
衡 件 ， 它 偏心 安装 在 可 移动 的 旋转 支持 件 上 。 | 

[0022] 图 8 代表 图 5 之 共振 器 的 变化 例 ， 其 中 第 一 
和 第 二 中 间 人 条 带 做 成 空洞 框架 ， 以 减少 其 惯性 益 且 避免 不 
想 要 的 基礎 振動 模式 ・ | 

[0023] 图 9 RR XE EGET OS PEEL o KAR FARE 
A bU c ded SS GU EOD > d Le BOR RDOE АЕ (ED Be HES 
機構 ・ | 

[0024] М 10 DOP MMR ЕНШ, ЖЫН 
没有 第 一 弹性 编 成 中 的 第 一 中 间 人 条 带 。 

[0025] М 11 HURE 10 並 且 旬 括 任 何 形 状 的 第 一 
中 问 人 条 带 ， 其 在 撞 曲 框 级 机 构 的 平面 上 完全 包 图 可 移动 的 
旋转 支持 件 。 


【实施 方式 】 | 

_ [0026] 本 发明 关於 时 计 共振 器 机 构 1， 其 包括 柱 转 重 

物 2， KEMBER TT NE EN E ¥ E RIE GE A FEE - 
[0027] ЭЖ ЖЕШ 1 包括 第 一 固定 支持 件 11 和 第 

二 固定 支持 件 12， ЕНЕТЕНШЕЕ 10. ШЕШШ 

紐 機構 10 包括 可 移动 的 旋转 支持 件 3 RBH E @ 
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機構 10 中 所 包括 的 第 一 弾性 綿 成 21 而 连接 到 第 一 固定 支 
持 件 11» Xt ELSE EH BE HE f AL 10 中 也 包括 的 第 二 弹性 
4d pk 22 而 连接 到 第 二 固定 支持 件 12。 

[0028] 第 一 弾性 弧 成 21 和 第 二 弹性 总 成 22 一 起 界 
XE He EA A 

[0029] REH EM 2 可 以 附 接 到 旋转 支持 件 3， 如 图 6 
所 昂 ， 或 者 由 旋转 支持 件 3 所 形成 。 

[0030] RBA XE HH > НЕЕ 10 是 平坦 的 。 这 
意 調 如 果 携 曲 柄 紐 機構 10 Ув, Ани 
成 它 的 每 个 元 件 ， 兹 且 至 少 在 平面 的 投影 上 将 该 机 构 分 天 
成 二 个 相同 形状 和 尺度 的 连续 纺 成 ， 其 尤其 是 相同 的 。 要 
TET 平坦 的 机 构 意 谓 机 构 是 在 单一 水 平面 ， 简 言 之 ， 
它 是 由 色 向 线 何 搞 诬 所 多 得 的 三 维 物 体 。 尤 其 ， 这 平坦 的 
eth KE 10 可 以 藉 由 LIGA НЕ 
Ei 

[0031] 第 一 弹性 编 成 21 fr HE BE Wb d A 的 任 一 側 上 
包括 第 一 可 搁 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 携 性 内 條 系 41, КЖ 
由 比 它们 都 坚 增 的 第 一 中 间 人 条 带 51 而 彼此 接合 。 第 一 可 
所 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 拨 性 内 人 条 带 41 一 起 界定 第 一 方向 
D1» НЕЖИН A・ 更 特別 面 埋 第 一 可 携 性 外 條 
带 31 和 第 一 可 搁 性 内 人 条 带 41 Ec ELEME RBA A 的 任 一 
側 上 ・ Е 

[0032] 第 二 弹性 总 成 22 НЕНИЯ 62» E 
RE К BOXE ЕЮ ЛЕШ Ao 並 且 界 定 不 同 於 第 一 方 向 
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DI 的 第 二 方向 D2， 而 在 与 第 一 方向 D1 ASA E 
EA A> WARS BRA Ra + WRENN HET > E RIE 
4n ® fê E BOSE ER 62 之 材料 的 中 间 。 

[0033] 更 特别 而 言 ， 第 一 可 所 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
VE РЧ ЕР 41 彼此 不 碰 解 。 

[0034] 更 特别 而 言 '， 第 一 可 撞 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
BS PE PU WRAY 41 ЕНЕСЕЙ 62 ° 

[0035] 更 特别 而 言 '， 第 一 可 撞 性 外 人 条 带 31 和 第 一 可 
Bê FE РЧ AUS 41 形成 第 一 弾性 綿 成 21 之 最 可 所 的 零件 К 
RE PR EN SE PI > ME 1 到 8 所 示 範 第 一 弾性 綿 成 21 僅 
包括 第 一 中 间 人 条 带 51、 第 一 可 所 性 外 休 带 31、 第 一 可 携 
Е 41。 於 特殊 的 变化 例 ， 第 一 可 所 性 外 人 条 带 31 和 
第 一 可 携 性 内 條 可 41 具有 相同 的 截面 

[0036] WM 2 和 3» 88 — SR PE 21 т — TE E 
成 22 有 不 同 的 坚 币 度 。 为 了 使 其 蔚 利 度 以 及 甚至 其 变形 
成 为 对 称 ， 举 例 而 言 ， 第 二 弹性 名 成 22 可以 在 興 第 一 弾 
性 纺 成 相同 的 地 方 而 人 工 做 得 较 厚 。 

[0037] Ait > MRS -RERE 22> Нани 
带 62 可 以 是 单一 条 带 ， 如 图 2 和 3 所 見 ・ 或 者 像 第 一 弾 
ERR 21 而 是 不 同 可 所 性 的 交 蔡 系列 条 带 。 因 此 ， 於 图 
1 和 4 到 8 Bron SESS SE (E PI ЕСЕ 22 包括 第 二 
ПЕ 32 和 第 二 可 携 性 内 條 帯 42， 其 在 比 它们 都 

ROS IPM 52 ZEW Eo MART BRAK 
可 携 性 條 62。 於 特殊 的 排列 ， 第 二 中 间 人 条 带 52 BBE 
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BE REG BL А» ON BU EE RIE ER A 俭 模 越 中 间 。 於 特殊 
的 变化 例 ， 第 二 可 接 性 外 人 条 带 32 MBIT REAR 42 
具有 相同 的 截面 。 

[0038] 较 佳 而 言 ， 第 一 弹性 统 成 21 和 第 二 弹性 纺 成 
22 分 别 刚性 夹 夭 於 第 一 固定 支持 件 11 和 第 二 固定 支持 件 
12H o | 

[0039] 更 特别 而 言 ， 第 二 可 所 性 休 带 62 在 第 二 外 次 
FE 72 来 镇 认 第 二 固定 支持 件 12 中 o Арк 
点 82 来 镇 於 旋转 支持 件 3 中 。 第 二 外 夹 籍 点 72 和 第 二 内 
夹 箱 点 82 位 在 平行 於 第 一 弾性 綿 成 21 所 界定 的 方向 DI 
VHB BE E RIE EH A 之 直线 的 任 一 侧 上 。 更 特别 而 言 ， 
ВОЖУ 72 ЯП = PN ZEB 82 Hr E HE RE @ АҒЫ 
任 一 侧 上 。 HERAS > ЛЕВ 72 MEINE 
HUE 82 HANERE A’ ШЕЯ - 

[0040] MAE” -TREKKE 41 在 第 一 外交 
箱 点 71 ЖШ ЛЕЛЕК > f BO — TERMINE 
31 在 第 一 内 次 籍 由 81 ES DO ШЕКЕ 3 中 。 

[0041] 趴 然 有 可 能 设计 让 第 一 方向 DI 和 第 二 方向 
D2 HAE REAM A 所 交叉 的 曲线 方向 ， 但 是 直 的 元 件 
比较 容易 加 以 模型 化 。 因此， 内 特殊 的 变化 例 ， 第 一 方向 
D1 是 直 的 。 於 另 一 特殊 的 变化 例 ， 第 二 方向 DEEN: 
SE 2 到 8 所 示范 之 又 一 特殊 的 变化 例 ， 第 一 方向 D1 是 
直 的 范 且 第 二 方向 D2 是 直 的 。 

[0042] 尤其 ， 第 一 方向 DI вию. MAREA 
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带 之 至 少 一 弹性 条 带 的 直线 方向 ; 以 及 第 二 方向 D2 Ен 
的 ， 逆 且 形 成 是 直人 条 带 之 至 少 一 弹性 条 带 的 直线 方向 。 

[0043] 类 似 而 言 ， 本 发 明示 范 於 特殊 的 较 佳 情形 ， 
Жр жон БЕШ (HERRERA 10 ІІ 
ЖЖ RIE A) 是 直 的 可 所 性 条 带 。 无 论 如 何 ， 可 以 设 
НОЖИ ЖЖ, ATS SM RH ШЙ Ез: 

[0044] 以 特殊 的 方 式 ・ 第 一 弾性 綿 成 21 інін 
機構 10 的 平面 上 包 較 第 二 弾 性 線 成 22・ 

[0045] 以 特殊 的 方式 ， 第 一 中 间 人 条 带 51 CRS 
機構 10 的 平面 上 完全 包 图 可 移动 的 旋转 支持 件 3， 如 图 3 
所 见 。 而 於 图 2 和 4 到 8 的 变化 例 ， 可 移动 的 旋转 支持 件 
3 是 在 第 一 中 间 休 带 51 的 外 部 。 

[0046] 在 人 条 带 来 端的 旋转 支持 件 AA 
УНИИ A 而 柱 转 。 为 了 在 重力 场 中 
连 成 独立 於 位 置 的 速率 ， 旋 转 支 持 件 3 和 它 所 承载 的 框 转 
重 物 2 (如果 適用 的 話 ) 之 二 者 的 瞬间 旋转 中 心 不 可 随 著 
旋转 角度 而 移动 。 因 此 ， 对 於 共振 器 机 构 1 的 最 佳 化 操作 
来 说 ， 框 转 重 物 2 和 旋转 支持 件 3 所 形成 之 線 成 的 慣性 中 
心 则 位 在 虚 氢 杠 组 轴 A 上。 图 6 显示 此 种 和 范例， 其 中 柜 转 
重 物 2 是 由 平衡 件 所 形成 ， 其 偏心 附 接 到 旋转 支持 件 3 。 

[0047] 於 有 利 的 变化 例 ， 为 了 使 第 一 弹性 纺 成 21 和 
第 二 弾 性 綿 成 22 的 惯性 效应 沽 到 最 小 ,第 一 弹性 纺 成 21 
和 / 或 第 二 弹性 纺 成 22 之 最 不 可 拉 的 零件 做 成 空洞 杠 
架 ， 以 使 其 质量 减 到 最 小 站 上 且 避免 不 想 要 的 基础 振动 模 
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式 。 事 实 上 ， 这 基本 上 意 指 第 一 中 间 人 条 带 51 和 第 二 中 间 
RA 52， 如 图 8 所 見 ・ 

[0048] 有利 面 音 第 一 弾性 線 成 21 和 第 二 弾 性 線 成 
22 的 外 端 分 别 刚性 连接 到 第 一 固定 支持 件 11 和 第 二 固定 
支持 件 12> 3X6 H SS — RE E 21 RISS — RE MEE X 22 的 
P йн ШЇ Е БЕ ЖЕ E УЫ З ° 

[0049] 於 具 有 最 佳 化 之 等 时 性 的 特殊 变化 例 ， 第 一 
方向 D1 和 第 二 方向 D2 彼此 形成 介 於 70* 和 87? 之 間 的 角 
度 ， 更 特别 而 言 为 83.65°， 如 图 5 到 7 所 見 ・ 以 Swatch 
集团 研究 发 展 有 限 公司 为 名 闵 的 瑞士 专利 第 01979/14 号 
(НИКИ) 揭示 具有 交叉 人 条 带 的 时 计 共 振 器 ， 
薄 且 解释 了 这 特殊 角度 数值 的 重要 性 。 

[0050] БЕЯ нижних 
於 它 在 重力 场 中 的 位 置 ， 重 要 的 是 决定 条 带 方向 相对 於 其 
jc ФЕ ШЕ ENE 。 

[0051] FRAY f Hl > ЕЛИ 31 在 第 
一 外 夹 夭 点 310 刚性 连接 到 第 一 中 间 人 条 带 51， 而 第 一 可 
ЕЛИ 41 dESE ARIE 410 剛性 建 接 到 第 一 中 間 
KB 31・ 於 有利 的 排列 在 第 一 方 向 DI 的 投影 ・ 第 一 中 
ШЕ dl BES — JR Xe ЖЕ 310 RISE — Vg Ze $8 410 之 
間 的 空間 所 界 定 : 並 且 第 一 線 距 離 L1 是 由 一 方面 在 第 一 
外 休 带 31 和 第 一 固定 支持 件 11 之 間 的 第 一 外 次 籍 四 311 
薄 且 另 一 方面 在 第 一 内 人 条 带 41 和 旋转 支持 件 3 之 間 的 第 
— WEE 411 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 了 介 於 0.05 
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和 0.25 之 问 的 比例 dl / L1» 36 EL ES REL ES 0.20. 

[0052] 再 更 特别 而 言 ， 在 第 一 方向 D1 的 投影 ， 由 第 ， 
— Pg c f Sk 411 МЕЖ A ZEHME MRR ЕН — 
半径 r1 和 第 一 線 距離 L1 ARE T fr 0.05 和 0.3 UNE 
例 21/11, 3G BOR SH 0.185 ° 

[0053] 类 似 而 言 ， 於 特殊 的 变化 例 ， 第 二 可 撞 性 外 
METE 32 ESS — PR zc PE 320 刚性 连接 到 第 二 中 间 人 条 带 
52: METE EPR 42 EB AKEE 420 НЕ 
RAUS ERE 52。 於 有 利 的 排列 ， 在 第 二 方向 D2 的 
投影 ・ 第 二 中 間 距 離 d 是 由 第 二 外 夹 第 点 320 和 第 二 
KER 420 之 間 的 空間 所 界 定 : 並 且 第 二 綿 距離 L2 是 由 
一 方面 在 第 二 外 休 带 32 和 第 二 固定 支持 件 12 ZEN SE = 
DRAC 321 六 且 另 一 方面 在 第 二 内 休 带 42 和 可 旋转 的 
支持 件 SVAN BI NACRE 421 之 问 的 空间 所 界定 ， 而 
界定 了 介 於 0.05 和 0.25 УНИИ d2/L2> НШ 
SEM 0.20: 
| [0054] 再 更 特别 而 言 ， 在 第 二 方向 D2 的 投影 ， 由 第 
АЖ 421 RRM ACW ZAR XE ИЯ 
半径 12 和 第 二 線 距離 L2 ЯЖТЛИ 0.05 和 0.3 之 间 的 比 
12/12, af H3 ER EF 0.185. 

[0055] 於 特殊 的 变化 例 ， ФН ат 56 — 48 
距離 LI、 第 二 中 間 距 離 d2 ヽ 第 二 線 距離 L2 EHHA 
di=d2 和 LI=L2 FH #& > 

[0056] 於 另 一 特殊 的 变化 例 ， 第 一 半径 ri・ 第 一 綿 
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距離 LI、 第 二 半径 r2^ 928 — MR RE L2 是 由 关 像 r1=r2 和 
L1=L2 Вт Ж“ & ° 

[0057] RAS Ж Я > 41-42 及 rl=r2 М 
L1=L2 ° 

[0058] 对 於 比 例 d1/LL=d2/L2 之 每 个 数值 而 言 ， 
可 以 发 现 最 佳 化 角度 a 和 最 佳 化 比例 r1/L1 = r2/L2: 
如 此 则 速率 同时 独立 於 在 重力 场 中 的 振幅 和 指向 。 需 要 模 
AI 4b A A E R E °’ НЯНИ ЕЯ 
於 计 算 。 

[0059] 有 利 而 言 :如 图 7 所 见 ， 第 一 弹性 总 成 21 和 
第 二 弾 性 綿 成 2 ТЕЛШ ЛЖ FF RG (310. 410 - 320. 420) 
20480528231 51 À 52 NER > TAA j^ ШЕ BET AL А 
KA? HH de, EHE A ARF R5 ZB] ^R E MEE > 
WA di, 是 轴线 A КНР АЕМ ERA 
de/ (detdi) =1/3%H di/ (de+di) =2/ 3° 

[0060] AE HH È RR EG E ERN Rik И MARIN 
实施 例 ， 第 一 固定 支持 件 11、 第 二 固定 支持 件 12^ EH 
EERE 10 形成 单 件 式 编 成 。 这 第 件 式 编 成 可 以 使 用 
MEMS 或 LIGA HRH mA fu x c odi mé ARR fb A 
EX X EH Ry РТ ВЕ EX MR ， 则 由 温度 补 倘 的 砂 或 类 似 者 所 做 成 > 
明显 而 言 是 在 为 此 所 排列 之 零件 的 某 些 区 域 中 来 特定 局 部 
生长 二 氧化 砂 。 | | 

[0061] 时 计 共 振 器 机 构 1 可 以 包括 串联 安装 的 多 个 
it E RH aR 10 以 增加 编 行进 角度 ， 其 配置 在 平行 
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б ЗЕ E E NÉ ERS Е ЕЕЕ A 

[0062] 本 长 明 也 关於 时 计 机 芯 100， 其 包括 至 少 一 此 
种 共振 器 机 构 1。 | 

[0063] 本 发 明 也 关於 手 馈 1000， 其 包括 至 少 一 此 逢 
类 型 的 机 芯 100。 

[0064] 本 发 明 提供 然 个 优点 : 

由 於 功能 性 元 件 集中 在 单一 平面 ， 故 容易 奥 造 ; 

机 构 的 厚度 小 : 

速率 独立 於 在 重力 场 中 的 位 置 ; 

速率 独立 於 振幅 > 


【符号 说 明了 

[0065] 
1: 时 计 共 振 器 机 构 
10: ê HH d АЛЫ 
11: 第 一 固定 支持 件 
12: 第 二 固定 支持 件 
2: ЕЮ EM 
21: 第 一 弾性 綿 成 
22: 第 二 弾 性 綿 成 
3 : E î x Fî #F 
31: B — a) g& tt Sb AR TS 
310 > 311: 8 — Sp 2 RE 


32: индия 


883040 -13- 


201736994 


320-321: ЕЛ. КЖ XE 
41 : 第 一 可 携 性 内 條 帯 
410 411: 2& АЖ 
42: SO SL BE MES TO 
420 ` 421: Ж AL AE SH E 
51 : 8 rh Fl RF 

32: 第 二 中 间 人 条 带 

62: SIT B e n 
71: 88 — Sh 2c f E 

72: 88 — Sh Be AE E 

81: 58 — py Pc Е 

82: ИЖ Я RF 

100 : 时 计 机 芯 

1000: = $ 

A: E RIE Gh 

dl: ФН 

d2 : Оф 

de: 軸線 A RIK FE E > FE SF BU КІЛІ 
di: MA A RFE BE RO A E RT EE ВЕ 
D1 : 第 一 方向 

D2 : 第 二 方向 

L1: 33 — 48 FE BE 

L2: S — ME 


d: 第 一 半径 
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ЖЕНЕҢЗЕНЕ : 105143670 


6048 17/04 (2006.01 
※ 申 請 日 105 年 12 月 28 日 ЖІРС 分 类 : ppgg 19/02 2006 01) 


【发 明 名 称 】( 中 文 /英文 ) 
时 计 共振 器 机 构 


Timepiece resonator mechanism 


【 中 文 】 

一 種 時 計 共 振 器 機構 (1) 5 RR GEH BE & 
CA) MERA BM (2) ° 35 B & $5 95 dh Nu Ф S 
(10) 以 及 第 一 (11) 和 第 二 (12) 固定 支持 件 ， 其 分 别 
T8 HH AE ДЕ SR (А) 的 第 一 弹性 总 成 《21) 和 第 
— 9E PE MR (22) m MM BE T oA ER EE E V] (2) 的 旋 韓 支 
FFF (3) ° 2 pa H TR C10) 是 平坦 的 ;第 一 弹性 
線 成 (21) ERE (А) 的 任 一 側 上 包括 第 一 可 携 性 
PARTE C310 M8 — WREATH (41) ° RF HEL E f 
ab EX S B 8 h pub f C51) 而 彼此 接合 ,而 一 起 界定 通 
Ж us E WISH СА) 的 第 一 方向 (D1) ; НЯНЯ 
Ж (22) ЕЯ п SE TE TR (62) > ¥ FF E ЛЕ 
EM CA) 的 第 二 方向 ( D2) 
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[ жж] 


Timepiece resonator mechanism (1) with a pivoting weight (2) pivoting about a 
virtual axis (A), and comprising a flexure pivot mechanism (10) and a first (11) and 
second (12) fixed support to which is attached, by a first resilient assembly (21). 
and respectively a second resilient assembly (22) which together define the virtual 
axis (A), a rotary support (3) carrying the pivoting weight (2), this flexure pivot 
mechanism (10) is planar, the first resilient assembly (21) includes, on either side 
of the virtual axis (A), a first outer flexible strip (31) and a first inner flexible strip 
(41), joined to each other by a first intermediate strip (51) stiffer than each of the 
latter, together defining a first direction (D1) passing through the virtual pivot axis 
(A), and the second resilient assembly (22) includes a second flexible strip (62) 
defining a second direction (D2) passing through the virtual pivot axis (A), 
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【代表 图 ] 
【 本案 指定 代表 图 】: 第 (6 )8 ° 
【本 代表 图 之 符号 简单 膏 明 】 


1: 时 计 共 振 器 机 构 
2: fà $9 E y 

3 : 旋转 支持 件 
210: ê FH RE ЕВ 
11: 第 一 固定 支持 件 
12: 第 二 固 定 支持 件 
21: 第 一 弾性 綿 成 
22: 第 二 弹性 编 成 
31: B — ШЕИ 
32: 88 — up Be E Ph f E 
41: ЕЛИ 
42: ЖЧ FE PLE TS 
51: 33 — Я? 
52: ОЕ 
311 : 28 — ЖЖ 
321: BAR 
A: ЖАИ 
D1: 第 一 方向 

D2 :第 二 方向 


【本 案 知 有 化 学 式 时 ， 请 揭示 最 能 显示 发 明 特 征 的 化 学 式 了 】 
無 
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FH êj Е FI El 

1. 一 種 時 計 共 振 器機 構 (1) ， 其 包括 排列 成 可 旋转 
的 続 著 虚 擬 橿 紐 軸 (A) BATTRE MESE] (2) ， 该 共振 器 
機構 (1) 包括 附 接 了 携 曲 橿 紐 機構 (10) 的 第 一 固定 支 
持 件 (11) 和 第 二 固定 支持 件 (12) > BEA 
ERE ЕНЕ (3) 其 着 由 第 一 弾性 綿 成 (21) 而 连接 
到 该 第 一 固定 支持 件 (11) МЕНЕЕ ЕШ (22) 
而 连接 到 该 第 二 固定 支持 件 (12) ， 而 以 该 第 -一 弹性 总 成 
(21) RATE BUE BERE A8 (А) o BMH (2) DH 
接 到 该 旋转 支持 件 (3) 或 由 该 旋转 支持 件 (3) 所 形成 ; 
该 时 计 共 振 器 机 构 的 特征 在 於 : AER (10) 是 
平坦 的 其 中 該 第 一 弾性 綿 成 (21) dE EDGE BERE GLO 
(А) 的 任 一 侧 上 包括 第 一 可 所 性 外 人 条 带 (31) 和 第 一 可 
BA (41) > XE EB EE PLAT ER DEY 28 НИЯ 
(51) MHRA NT EREA RUE SERE AER (A) 
的 第 一 方向 (DI) ; 以 及 其 中 该 第 二 弹性 编 成 (22) 包括 
第 二 可 撞 性 条 带 (62) ° ER EEA Z ERE FH СА) 
的 第 二 方向 (D2) : 以 及 该 时 计 共 振 器 机 构 的 特征 在 於 : 
ОТЕ RE (62) EEI KER (72) RRB 
第 二 固定 支持 件 (12) Po 並 且 在 第 二 内 次 籍 由 (82) Ж 
镇 於 该 旋转 支持 件 (3) 中 : 以 及 其 中 该 第 二 外 夹 得 点 
(72) MZE ARH (82) 位 在 平行 於 该 第 一 方向 
(DI) 3 BE OB ELE BERE GEAR (A) 之 直线 的 任 一 侧 上 ° 

2. 根据 申请 专利 范围 第 1 нн KR FR E 
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(1) ЖФ а {ЕЛ RAS (31) MARE TR 
Aa (41) ЕЕЕ БЕЛШШ (А) 的 任 一 側 上 ・ 

3. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) » XB REESE — 4b Xe (72) тр Я А 
(82) 位 在 平行 於 該 第 一 弾性 綿 成 (21 ) 所 界定 的 该 第 一 
HH (01) НЕКЕ ЕЯ (A) 之 直线 的 任 一 便 
上 o 

4. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 外 夹 箱 点 (72) Ер E 
(82) МЕЛЕ (A) 

S. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 ERE 
C1) ， 其 中 该 第 一 可 所 性 外 人 条 带 (31) МЕ 
内 人 条 带 (41) BEA = IEEE (62) ・ 

6. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) -HPRERBAM (A) HERFITRERF 
(62) 的 材料 ・ 

7. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器機 構 
(1) > KB ES — МЕ НОМЕР (31) 和 该 第 一 可 所 性 
NRE (41) 組成 該 第 一 弾性 線 成 (21) синие. 
件 。 

8. 根据 申请 专利 范 团 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 第 二 弹性 总 成 (22) 包括 第 二 可 携 性 外 條 
带 (32) METE ЕРЕ (42) > KEk eMag 
的 第 二 中 间 人 条 带 (52) WEME’ АР ИВЕ = 
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a Е (62) 

9. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 方向 (D1) 是 直 的 。 

10. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 第 二 方向 (D2) 是 直 的 。 

11. RASA НЯ 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 方向 (D1) EEN’ LEKERE EÊ 
带 之 至 少 一 弹性 人 条 带 的 直线 方向 ;以 及 该 第 二 方向 ( D2) 
EEN ÝE ÉR EERE ZED ERENER 
向 。 

12. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 弹性 编 成 (21) Ж ШЛЕ ЯН 
(10) 的 平面 上 包 圈 该 第 二 弹性 纺 成 (22) 

13. 根据 申请 专利 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ‚НИЖНЕЙ (2) 和 该 旋转 支持 件 (3) 所 形 
成 之 编 成 的 价 性 中 心 位 在 该 虚 朱 杠 级 提 (A) E ° 

14. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ) 基 中 訪 第 一 弾性 線 成 (21) 和 /或 该 第 二 弹性 纺 
成 《22) 之 最 不 可 所 的 零件 做 成 空洞 框架 ， 以 使 其 质量 沽 
色 最 小 並 且 避 免 不 想 要 的 基礎 振動 模式 ・ 

15. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) : 基 中 該 第 一 弾性 線 成 (21) 和 該 第 二 弾 性 弧 成 
( 22) 的 外敵 分別 剛 性 建 接 到 該 第 一 固定 支持 件 (11) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) : 以 及 其 中 該 第 一 弾性 線 成 
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(21) TIER SS НЕМ (22) 的 内 端 剛性 建 接 到 訪 旋 韓 
支持 件 (3) 

16. 根据 申请 专利 和 范围 第 9 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 方向 《D2) 是 直 的 ， 以 及 其 中 该 第 一 
方向 ( D1) 和 第 二 方向 (D2) 役 此 形成 介 於 70941 87° 之 
間 的 角度 * 

17. 根据 申请 专利 邯 图 第 1 項 的 時 計 共 振 人 器機 構 
C1) ， 其 中 该 第 一 可 措 性 外 人 条 和 带 (31) Е ЛЖ 
(310) 刚性 连接 到 该 第 一 中 章 人 条 和 带 (51) ;其 中 该 第 一 
ШЕРТ (41) 在 第 一 内 来 第 点 (410) MEERE 
该 第 一 中 间 人 条 带 〈《51) ;以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 一 方向 
(DI) я, НЯ (dl) EHRE — FP 26 FR 
(310) 和 该 第 一 内 来 第 点 (410) СЫН FI BEAR OE MG 
HE — MR EB BE (L1) 是 由 一 方面 在 该 第 一 外 人 条 带 (31) 和 
该 第 一 固定 支持 件 (11) ZH) By ЖЖ (311) 並 
且 另 一 方面 在 该 第 一 内 人 条 带 〈《41) 和 该 旋转 文 持 件 《〈《3) 
ZENS — И ЖЗ (411) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
ТТІ 0.05 和 0.25 ZI AY Е P] d1 / L1 ° 

18. 根据 申请 专利 和 范围 第 17 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 在 该 第 一 方向 《D1) 的 投影 EH EA SB AR 
ЖЕ CAII) MA E RE EH СА) 之 问 的 空间 所 界定 的 第 
— ER (r1) FIRE Ш CLI) ЛЕТЛМ 0.05 和 
0.3 之 間 的 比例 r1/Ll< 

19. 根据 申请 专利 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
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(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 性 外 人 条 带 (32) dESB SH RB 
(320) 天 性 连接 到 该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ;其 中 该 第 二 
ПЕР (42) BOA XE RE (420) 剛性 建 接 到 
RS PMR (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) ZEE ・ 第 二 中 間 距 離 (d2) 是 由 该 第 二 外 来 箱 点 
(320) 和 该 第 二 内 夹 箱 点 (420) ZR # A ЕО É 
НЕ 0 RE (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 人 外 人 条 和 带 (32) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) ZUNEINRKEH (321) Mí 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 人 条 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 〈3 ) 
之 间 的 第 二 内 夹 箱 点 (421) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 之 間 的 比例 d2/L2・ 

20. REPS AEA 19 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 在 该 第 二 方向 (D2) 的 投影 ， 由 该 第 二 内 来 
EEE (4210 FAR REE (А) 之 间 的 空间 所 界定 的 第 
Z ŽRE (r2) ЛАЗ (12) RET TK 0.05 和 
0.3 Z f] AJ EE г2 / 12°. 

21. 根据 申请 专利 范 圈 第 17 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 人 性 外 人 条 带 (32) 在 第 二 外 夹 箱 点 
(320) 一 性 连接 到 该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ; 其 中 该 第 二 
up {ЕР RAP (42) EE PX 2c $86 (420) 刚性 连接 到 
该 第 二 中 间 人 条 带 (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) 之 投 影 > 第 二 中 間 距 離 (d2) 是 由 该 第 二 外 来 办 点 
(320) 和 該 第 二 内 次 逢 四 (420) 之 間 的 空間 所 界 定 : 並 
ВСН (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 外 人 条 带 (32) 和 
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该 第 二 固定 支持 件 (12) ZMANE ZARE (321) Ш 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 休 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 (3) 
ZMH E ZARE EE (421) 之 间 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 之 间 的 比例 42/12: 以 及 其 中 该 第 一 
中 间距 区 (dl) S KE — MERE (LIO 、 该 第 二 中 间距 只 
(42) ,ж®=@шШ (12) 是 由 关 像 di-d2 和 LI-L2 
所 建 結 

22， 根 据 申请 专利 范围 第 18 項 的 時 計 共 振 器機 構 
(1) ， 其 中 该 第 二 可 所 性 外 人 条 带 (32) EE AREER 
(320) 刚性 连接 到 该 第 二 中 间 休 带 (52) ; 其 中 该 第 二 
ТЕРЕН (42) E E = AR FF BE (420) MIE ЖЕШ 
该 第 二 中 间 休 带 (52) ; 以 及 其 中 在 是 直 的 该 第 二 方向 
(D2) 之 投 影 ・ 第 二 中 間 距 離 (d2) ни-ни 
(320) Я = ARAB (420) 之 間 的 空間 所 界 定 ・ f 
НЕСЕ (12) 是 由 一 方面 在 该 第 二 外 人 条 带 (32) 和 
该 第 二 固定 支持 件 (12) VAY E = ARERR (321) df 
且 另 一 方面 在 该 第 二 内 人 条 带 (42) 和 该 旋转 支持 件 (3) 
> HH E RES (4210 之 问 的 空间 所 界定 ， 而 界定 
了 介 於 0.05 和 0.25 ШИ 42/12; 其 中 在 该 第 二 方 
向 (D2) 的 投影 ， 由 该 第 二 内 来 箱 点 (421) FI ERE 
ath (A) 之 癌 的 空间 所 界定 第 二 半径 (N) m s de 
距離 (L2) ЯЖТЛИ 0.05 和 0.3 之 问 的 比例 r2/L2: 
以 及 其 中 该 第 一 半径 (r1)  BB-MER(L) 、 该 第 
二 半径 (12) 、 該 第 二 線 距 離 (L2) 是 由 关 像 rl=r2 和 
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L1-L2 HER ° 

23. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 
(1) ， 其 中 该 第 一 固定 支持 件 (11) 、 该 第 二 固定 支持 
fF (12) > REX S&H aR (10) 形成 軍 件 式 温度 補償 的 
ty WR p ° 

24. 根据 申请 专利 和 范围 第 1 項 的 時 計 共 振 器 機構 
(1) ， 其 中 该 共振 器 机 构 包 括 串 联 安 装 的 多 个 该 所 曲 杠 
«LT (10) 以 增加 总 行进 角度 ， 其 配置 在 平行 的 平面 上 
de E $ AH E 87 RAE ЛЕН (А) 
| 25. 一 種 時 計 機 芯 (100) ， 其 包括 至 少 一 根据 申请 
= ХП Gu SE 1 项 的 时 计 共 振 器 机 构 (1) 

26. — f F fk (1000) ， 其 包括 至 少 一 根据 申请 专利 
范围 第 23 項 的 機 芯 (100) 
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EI] 22 
N 1 
32 52 42 . a ノ 
3 
41 
12 
51 
2—21 
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L2 


1 


1000 100 


10 


10 
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| 10 


天 11 
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PARE CRA PASARNAL IIA 图 式 数 :7 共 35 页 





(S4) 名 称 
Ну КИА Е А 
(57) 摘 要 
本 发 明 揭露 一 种 用 於 镜 针 之 装置 ， 其 单 体 机 构 (13) 之 组 成 包括 218 28(15) ӘЗЕР 


置 (31 ; 36、55) 和 与 樟 架 相连 之 惯性 调整 器 (29、30)。 该 弹性 是 吊装 置 具 有 一 弹性 调节 过 接 器 (36、 
55)， 弹 性 调 饥 连接 器 (36、55) 具 有 可 相对 於 桥 架 调 整 之 末端 ， 用 以 改变 该 弹性 同 吊 装置 之 整体 硬 
度 ， 进 而 改变 该 惯性 调整 器 之 振动 频率 。 


指定 代表 图 : 
符号 简单 说 明 : 
58 57 36 Ne 
БСА а 内 板橋 祭 
56a 530 + 频率 调整 器 


53а, • * 偏心 速 结 件 











25 qe 


14a ЕЕ 
NN MAN 
séc || 36b Sob + +» aray 


AS 560° вом 
3B 57 。。. 二 


58 » . ° $b 
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(5254-1855 





























Сс EE ] FAIS ZR BALA SALES EL SERO D RER 


【 技 術 領域 】 
【0001】 


置 及 具有 所 述 





【 先 前 技術 】 
【0002】 
































ASS НН ВИЕ oe EME (АЙ НН ZE 
DRE ZÉRO Be GSK ° 














CAL ER. es ен ZAR FE : 














一 個 橋 困 ， 


至 少 一 个 


慣性 調整 器 ， 














及 一 具有 特定 硬度 且 和 与 权 架 上 异性 调整 器 连结 之 唑 性 感 币 大 症 。 


[0003] 
[0004] 
置 有 所 描述 
[0005] 











[0006 ] 


SNE] 
[0007] 


























VET TE S8 S ав n] CE TS RS Е РДН Е ЕТ ° 
例 名 , 美 國 専 利 第 US2013176829A1 号 申请 即 对 於 此 类 大 




















AMA A Jk иш Ду EP ES Г 振动 之 频 散 以 及 时 

















加 准确 性 不 足 则 入 其 缺失 。 


A SERE RET SEE. ARA TEES ° 








依据 本 发 明 , Ия LARA FC m AGE LE A 











件 E ES uii 


興 槍 架 相 接 ， 


訪 調 整 器 可以 租 更 上 銚 弾性 調整 器 建 結 件 第 二 端 在 槍 架 上 的 








ME’ DIETER AE AS AY EEE ^ EDA f o 


[0008 ] 
ELA ° 
[0009] 
ft. E 



































MRE › OHM ERAS fo MAA RE он 




















RHR AN SEUH LA HMRI PFA > RE BARDA NATA RIE 








ESFERA TE — о 
































第 1 頁 , 共 22 НОВ 


























201738671 


sso БЯ А A ЕН Е вв УЕ ° FAL E ЕНӘ 
ZR TA LS > 

“WEAR Б ин HF Е › ЖИЕ DERE RR DARE 
AS MAR Е ASE ° 

- E RÊ n] RAS] ° 

- Е ES АН (S Я — n] A RFE PTR 2 {ш ГУ А PF TÊ ARE 
Т? 

EA EL EVA їй BE ER TRE (800 s Don [e] ТЕЛІ А сін, Нв) 
З E) BE RER RE RÉ SUE ° ЧЕН Iv МЕ PERS ЖЕ es TTE 
制 ТШ =] РАЯ Ж Н.Ж 2 AR EE ЯЕ ABI HI 
振動 HERREN E 7 у Е EARLE ° A НЕЕ 
线圈 动作 而 将 上 述 之 机 械 能 转移 至 惯性 调整 器 。 

-本 发 明 第 一 与 第 二 懂 性 调整 器 之 间 始 终 保 持 对 称 但 相反 之 动作 连结 > 
-第 一 个 异性 调整 妖 可 控制 扒 缕 铅 。 第 二 个 惯性 调整 器 可 控制 平衡 器 ， 
以 与 擒 纵 锚 对 称 且 相反 之 动作 移动 平衡 全 。 上 述 璋 性 调整 连接 件 全 少 
由 第 一 及 第 二 弾 性 部 分 組成 ・ 第 一 弾性 部 分 建 結 第 二 慣 性 調整 器 興 平 
衡器 : 第 二 弹性 部 分 连结 平衡 器 与 频率 调节 志 置 。 

- 安 套 於 桥 殿 上 之 第 一 及 第 二 惯性 调整 器 ， 以 平移 方式 在 第 一 平移 区 
(01) 内 振动 。 璋 性 地 组 半 在 桥架 上 的 擒 纵 锚 及 平衡 器 ， 以 平移 方式 在 
第 二 平移 区 振动 ' 且 与 第 一 平移 至 多 乎 垂下。 频率 调节 天 置 用 来 调整 
i E ES 8 — m ELS ZR АУЛА SEDED › 使 之 与 第 二 平移 区 平行 。 

-F HS — НИИ НИЖЕ 
Еўе FEE Р E EE ° А йн PT EST DU RH e CE — Sc 
PER aD Ж ЛАК БЕ, GER SET ES (02) SEIL SE Ê > 

- ELS PES SE 2 HE op SBD up; О Я, Вр зев р 
移 区 黎 乎 平行 的 分 文 ИЛЕШ ZR I EH PSI E us KY fr as ER 
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PR МЕРЕ LADA A E LAR • 














Aa SF A — №98 — ВН de ua НН ВЕ 2 5 — 





分 叉 : 














及 第 二 强 性 传动 


-调整 器 及 栖 架 上 之 小 指针 可 供 使 用 兰 对 调整 器 与 桥架 相对 位 置 进 行 























ВЕ ° 





























- 本 機構 浩 中 平面 展開 ТЕТЕ DER Бр {ЛЕЛЕ НАЯ EET Е 








EL AAA? 具有 n BEF EERIE 

















之 整数 。 此 惯性 调整 器 具有 п 个 硬 质 部 分 ， 受 п HETER SE 














" 











п REIN RATS 2 
Ais ИЯ 


WHE ЕМЕ А n MAA т, A НВ 























MEAE > 











AAA AAA HERE Е a DAE SR ras EE A 
E IE AN ШІ НУВ A ES 
Іш 153b ZI » {УЙЕ 




















IIS GARD HE 


























EH FEN EN En HEKE o ERLE AS R RUES 





AY EREK ° 


[0010] ЖУК ЖЕН LATE 














的 动能 伟大 性 


TREE AE tof o 


[0011] RÉ’ ASA ANA E VIS CUIR ° 

















[0012] 以 上 之 关於 本 揭露 内 容 之 褒 明 及 以 下 之 实施 方式 之 褒 明 你 

















一 步 之 解释 。 
【 剛 式 簡単 説明 】 
[0013] 
El 1 SEH TERE APT ER ZAS 
2 为 图 TER 77 ВЕ > 
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意图 。 
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ЗА 依 本 帝 明 之 第 一 種 製 作 方 式 #Ял 2 部 分 机 心 之 平面 图 ， 
БЕ ae ЖЕ яе ^ Asa: PS JA BF E ан БЕШ ВЕ DS ° 

3B эи ЗА ТИЈ А-А ВТ RLZ a а > 

4 RES В ЗА HD › RAGE A ITAL Ет 183 ° 

6 Е ЗАНИ › Т E SR LE C 

TA Е ЗА 相似 НАЗЫН EEREN ° 

7B AE 7A 中 VILA 部 位 之 细部 放大 图 。 















































【实施 方式 】 
[0014] 以 下 在 实施 方式 中 详细 伊 述 本 发 明之 详细 特征 以 及 优点 ,其 


内 容 足 以 使 任何 熟 习 相关 技艺 者 了 解 本 发 明之 技术 内 容 冰 据 以 实施 ， 且 根 
BARA LANE с HARE REA EIER 
RE HERAS A В ZY) ER ° DAR ZAR — 25 SE SUE ЕНІ 4 
A ^ BFE {ЕЙ DR | AS EUH 2 ЕУ > 

[0015] 本 发 明 其 他 特征 及 优点 > ВУЗ К EE SUE ЛТ AR EIT 
YY ° EIERS AT WER 。 

[0016] FERE PARDO ЕК ӘНІН ОНА ZIEHE ° 

(00171 1 Втл зк 1, HD PER ° RARER : 



















































































MR 2 ， 
- 位 於 鍼 殻 2 内 之 机 芯 3 : 
-FR 4; 
-ERRA 5; 


BAH 5 之 玻璃 6 ， 
- 時 間 指 標 7， 包括 分 别 用 以 指示 时 及 分 之 指针 Ta^ Tb > MINAS 6 EH 
МӨ 5 Ziel Rene ° 
(00181 如 图 2 所 示 ， 机 芯 3 組 件 可 包含 : 
-机 械 动 能 储存 徐 置 8; — RT RRA | 
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PERPE EIE EDO › SORA BE БЕТЕ ЕТ. 8 РАНЕ > 
-上 述 时 间 指 标 7 : 

-BAe ан 10091 Ен); 

AME 11， 可 以 依 序 收 放 动能 传送 器 10 : 





-调整 器 12， 其 组 成 包括 可 控制 擒 统 钴 11 规律 位 移 之 扎 动 调整 器 ， 健 











使 动能 传 大 器 於 稳 定时 间 问 隔 中 过 格 移动 。 


(00191 FAME 11 与 调整 器 12 ЕН НЕН 12 其 説明 名 後 
[0020] SRE ЗА 准 一 歩 説明 鐘 銭 機 忌 3 ZER ^ EEE 




















个 特例 ， 因 其 机 可 13 GE АА ZZ ST RE E E CE [8] ЧН 














1408 


EME ЕН AM ° KEF TS ОАК 14 之 中 平面 内 活 


動 ・ 





[0021] 機 板 14 可 薄 公約 0.0554 1 ЕС» 依 機 板 14 材質 特性 





而 定 。 





[0022] 机 板 14 可 为 横向 ， 在 机 板 14 之 XY 平面 内 (如 宽 、 长 或 直 

















(E) ^ PR 10 至 40 ZT © X 及 了 为 用 以 界定 机 板 14 FEI Zî 
Ей ° 








НН. ЗЕ 





(00231 机 板 14 可 使用 任 何 硬質 材料 製作 > 以 弾性 模 量 弱 者 為 佳 














可 具有 较 佳 之 辜 性 及 低 所 动 频率 。 可 用 於 役 作 机 板 14 LH AD ° FR ` 
RES ° PGA ° SK ° EHD SA ER ° 機 板 14 厚度 可 以 介 於 0.2 = 0.6 x 














Шон. 





[0024] 将 机 板 14 内 不 同 装置 安装 於 机 板 14 内 不 同 开口 处 ,使 用 微 











HERTE” TORE WU BAS ZTE ° 
[0025] 若 為 砂 質 機 板 14 則 可以 使用 深 反 應 離 子 館 刻 (DRIE - 
Reactive Ion Etching ETE SCE DE FR VRE NE RIJE ° 

















Deep 


[0026] 若 為 鐵 / 鍵 機 板 14， 可 利用 LIGA (ХО ПЗУ ERS 


BONO E VF ER DON ° 

















第 5 页 ， 共 2 页 (发 明 褒 明 书 ) 

















201738671 





[0027] 若 為 不 鏡 鋼 或 鉄 材質 之 機 板 14 > 可 使用 線 切 割 (WEDM) 製 
程 刍 空 握 输 夹板 。 

(00281 现 就 组 成 部 分 进行 详细 府 明 。 部 分 零件 像 以 硬 质 材料 作成 ， 
其他 (特別 是 "弾性 叉 OR A R AE TE If n] SEE KE HZ SEE EM 
弾性 雲 件 差異 在 於 其 在 機 板 14 上 XY 平面 之 硬度 ， 此 点 取决 论 其 形状 ， 
特别 是 细 长 比 。 细 长 比 可 以 用 长 寓 比 例 来 测 得 (相关 部 位 之 长 / 碳 比 例 )。 例 
如 ， 硬 质 部 分 乙 硬 度 在 平面 ХУ 内 至 少 超过 弹性 部 分 100 f o EE E Vi 
TER RY > 如 下 文 将 描述 之 弹性 又 ， 长 度 是 介 於 5 与 13 АОН, 宽度 是 

介 於 0.01(10 рт) 0.04(40 um) XE › HARM A 0.025 (25 
um) ° HIER KRI ТА 厚 度 納入 考慮 ELEVE EN 5 £3 60 Z [i] • 
可能 密 最 大 比 傾向 於 不 計算 平面 以外 密 振動 ・ 

[0029] 机 板 14 形成 一 橋 架 15， 以 螺钉 或 类 似 零件 (未 列 出 ) 固 定 於 
— МЕН 14а > ДЕ 15 FL 15a ° KIRNA Май 122% Ж 2 
THEE ° LOBA 15 (52 ЯЕ ER 10^ RE 11 和 调整 器 12 所 環 
LE о 



























































[0030] 动能 传送 器 10 可 位 於 次 板橋 架 014a EZ hi › HE 
Se BO 14 XY АН E FE Е ye i. ZO ЈЕ AE Aas 10 受動 能 儲 
FRE 8 驱动 而 朝 单 一 方 问 旋转 16 > 

[0031] 动能 传送 器 10 ERA ~ER 17 > 

[0032] ИІ 为 硬 质 零 件 , 具有 与 X LAA 18 М 
REA Y RENÉE А 10 PLE ARIES 19 > 20 » BER Н PATEAR 
19、20 分 別 有 二 個 止 動 器 21^ 22» 像 手指 般 相 互 地 突出 ， 从 双 辟 起 指向 X 
877 [8] ° 

[0033] ЗЫН 11 与 桥架 15 MERE a 11 可 治平 移 区 02 
ETT X MYT ZED) ° 此 外 A 11 FEE SETTE rm ЕШ РАЛЫ AS 
15 ЕАН ^ KRE г SRE TN 23 EH Y SAT PPT SEDE o 該 弾性 分 
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X 23 可 与 主体 18 HE REE МЕ 19 > 20 进而 加 以 控制 。 


(00341 


Еден 11 FAURA 24 ° GE Y тн 22 55 


12 > SE 201838 > 


以 





[0035] 





e 11 UC HF PESE 
HE RIM ЕЗ FA ê 10.708489 17 THES > CEDERE 

















整 器 
SRE Па’ ЭН ИЕН. 
SRE 11а 可 与 扒 





Чейн 11 之 硬 质 的 侧 辟 19 相 接 > ESHER rh ° WSR MESA fT х 
11b; Y Hi > (ERE AY IAS 19 7E Жл ME RES A 19 E NAE 


llc» НИЕ = EA 
ЕНТ (55284962812 方向 延伸 。 强 性 单 稳 态 器 lla n] RA УВЕ AR 8 
ТО 之 机 械 动 能 ， 透 过 调整 器 传送 之 动能 可 让 机 心 进 行 精准 之 旋转 运动 ， 如 


11c 洪 YB 











ao llao. JEER TS 


欧洲 专利 第 14197015 (EP3032350) E TE TER ° 


ЗЕ HEE 15 承载 ， 沿 平移 区 023 


[0036] 





可 包括 : 


- 一 個 硬 質 主 能 265 EX X 軸 コ 
Yo 相 较 与 上 述 之 Y 軸 平 行 








本 发 明之 结构 13 BRA 
































БЕ 


МСА 














平衡 器 , 可 以 与 桥架 
РН Е 











és lla nR RAA 





15 形成 一 个 
rés 25 之 组 成 


241 > AES СЕН 18 SE > EHEN 


ISA 28 rr Y #2] E 12 ЖИН» ДЕЛЕ Yo УВЕ 
的 側 記 24 ҰЙҢ 5 
平衡 器 25 tu] aS 15 内 部 ER TER M RE S 


(00371 


来 15 相 建 
ЕЖИЕ ЖА Do 弾性 分 叉 23 HAPE 25 ZER 26 HE • 
US 11 及 平衡 器 25 6 НӘНЛЕУМЕ 15 上 ， 做 在 平移 区 


02 平移 之 








[0038 ] 

















其 二 弾性 分 叉 27 興 Y 軸 3 











[0039] 





Pra] 








fT’ E 




































































BTE > 











FN 


22 











(GEH 











Hai HH d 


н) 


FF Ен, 


AH 














> PX 




















‚йад н 11 之 弹性 分 又 23 





財形 振動 > 站 在 第 二 平移 区 做 非 零 之 牌 直 振动 。 上述 在 平移 区 02 
之 振幅 超过 擒 纵 钳 及 平衡 器 在 第 二 振动 区 之 振幅 ， 例 如 至 少 是 擒 统 锚 及 平 
衡器 在 第 二 振动 区 振幅 之 10 倍 。 

平衡 器 25 可 具 有 興 的 縦 錯 11 相近 之 

















ЧЕН 11 
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质量 之 90% 至 110% ° FRE A RIT DEN > ALMAS > ЕЖЕ 
RRA RASA KE OR (PUM > FRAMES Ae FA ЖЕЙН БЕЛЩ, PES HI] 


НЕ ) o 
INN 















































[0040] 调整 器 12 为 机 械 振动 器 ， 具 有 第 一 和 第 二 调整 器 29 > 30 > 
ЛАА ЕРГЕ & E Ê AE Е p Жетт RR 15 相连 ,此 装置 可 使 第 
一 及 第 二 调整 器 29 ` 30 Ят Y NA PSE 01 内 振動 。 

[0041] EMER ле EEE Beim 31; 36 > 55 所 组 成 ， 其 (直接 
或 間接 ) 建 接 第 一 及 第 二 調 整 器 29、30 UA 15 ° FLEES EZ AS 
硬度 会 因为 第 一 及 第 二 调整 器 29 ^ 30 之 振动 频率 f 而 改变 。 

[0042] 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 VER NSS RF ZED 
又 31， 各 目 与 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 EACH ° Bot X МНЕ: › FS 
Ж 15 相 建 

[00431 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 ЛЗ ЕМЕЛ 15 上 ， 做 平移 
环 状 扎 动 ， 分 别 以 在 平移 区 01 的 第 一 振幅 和 興 第 一 平 移 還 01 MEA > ЭЁ 
零 之 第 二 振幅 振动 "< 上 述 在 平移 区 01 振动 之 振幅 大 於 第 一 及 第 二 调整 器 之 
第 二 振幅 ， 例如 至 少 超 过 第 二 振幅 之 10 倍 。 

(00441 在 图 示 和 范例 中 ， 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 u[7s СЖ, HE 
fe 32 Дт У HDDS НЕ 33 之 间 ， ARE E ABR 15 内 部 延伸 “ЕЖ 
弾性 分 叉 31 可 以 进一步 与 侧 彭 33 空置 末端 相连 授 ; 因 此 弹性 分 义 31 必須 
AER A SR ° 

[0045] 第 一 及 第 二 调整 器 29 > 30 NAR Yo 相 较 ， 可 为 两 个 对 
称 零 件 ， 具 有 相同 或 相近 之 质量 。 其 间 形 成 中 央 自 由 区 34。 

[0046] 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 可 透 过 弹性 传动 分 义 36 НІНІ 
RAME 11 及 平衡 器 25 相 接 。 厌 此 ,第 一 调整 器 29 Peli Мн 11 之 运动 ， 
第 二 调整 器 30 控制 平衡 器 25 之 运动 。 

[0047] 弹性 传动 分 又 36 np X 軸 延 伸 ・ EEE X. 36 可以 分 
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ЛИЕ ie 2 УН RS [RET 24 FE E AS LAA AMES 28 相 建 結 ° 

(00481 原则 上 ;第 一 及 第 二 调整 器 29、30 =]: X 轴 具 有 一 缺口 35， 
TTS ERE 32 БАЙ ӘМ йн 11 或 平衡 器 25 БОЛ WETIBJRIE 33 ZE > AZ 
相对 应 之 弹性 传动 分 义 36 可 建 接 主 態 32 RH ERDO 35 ZK BD ° AE ° Ê 
性 传动 分 又 36 n EB M be e REUS ° 

[0049] 中 央 自 由 区 34 具有 一 硬 质 的 平衡 棵 37 › 组 装 在 一 个 中 央 旋 
$8 rp» P ZAR ^ CEP EE 37 近乎 M 形 ,中间 部 分 38 ВУ, АЕ h 
ДАР Zr BH SHE 39 ° 

[0050] ПІН 39 TB Y 軸 延 伸之 弾性 分 叉 40 16 А RÊ — 
及 第 二 调整 器 29、30 建 接 ・ 

[0051] Ртл 37 TARMA E 43 › BEAN 40a 
上 興 檎 架 15 EP BETITSZR 40a 具有 一 目 槍 架 15 CEXHB Yo 方 延伸 至 
JR 42 28 41 o To ol X HEH ^ 使 檎 架 40a E TJ > 

[0052] 弹性 感 吊 装置 43 可 包含 : 

-一 硬 质 旋转 器 44， 位 於 平 衡 棵 37 内 部 ， 具 有 一 位 於 旋转 中 心 P 之 中 

IKE 45 ° 75 X ВНЕ A TE 46 延伸 
-A HER 47 > 48 > 位於 接近 旋转 中 心 P 之 灾 属 45 ZU » 
二 弾 性 分 叉 49 op [ШЕШН ATOR 41 ЈА 42 7E E КО А rp fa] E 




























































































































































































fa 47 FARE ° 
58 775 50,2} BI AREA АЈ ERG 47 Be STA in 46 AE 
n 








TS 





-二 对 性 分 又 51 ° REI X 50 HEB > ESE 
与 增 大 顶端 46 另 一 空置 末端 

二 弹性 分 又 52， 分 别 连结 硬 质 中 间 主 体 48 和 平衡 查 中 间 部 分 之 末端 
38 ° 

[0053] FEE 37 控制 第 一 及 第 二 调整 器 29、30 治平 移 方向 01 做 
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ИВ А.Б 710288) > НЕЕ) 36 ° FERIA 11 及 平衡 器 25 
治平 移 方 向 02 做 对 称 且 反方 向 的 移动 ， 如 图 4 和 5 中 機構 13 HER UE 
ЕЛЕНЕ АПА ° 

[0054] 上 述 反 向 运动 使 机 构 13 得 以 保持 動態 平衡 ・ 減少 機構 13 
ЖӘНЕ. ET DA RS BRUTE 

[0055] 機構 13 另 具 有 一 频率 调整 装置 ， 其 组 成 包括 可 精密 调整 诺 
整 器 12 振动 频率 之 频率 调整 器 53， 特 出 在 组 装机 走时 。 频 率 调整 器 53 可 
ЕЕЕ 13 之 其 他 元 件 在 机 板 14 内 组 成 单一 的 零件 。 

[0056] 频率 调整 器 53 直接 或 间接 透 过 弹性 调整 连结 36、55 与 一 
个 以 上 的 调整 器 29、30 连结 。 频 率 调整 器 53 ROD E ОЕ 14а 
AE 15 之 相对 位 置 ， 以 改变 弹性 调整 连结 36、55 之 外 形 ， 半 对 该 调整 
器 进行 可 调整 的 绚 性 限度 控制 ， 影響 弾性 片 吊 調整 器 12 之 整体 硬度 ， 
REM f ° 

(00571 频率 调整 器 53 ШАРМЕН 155% Se NENA 54 ° Y 
MERÊ 。 

[0058] 在 图 3A 之 示例 中 ,调整 弹性 连结 36.55 具有 二 弹性 部 分 : 

一 弹性 部 分 由 弹性 传动 分 又 36 組成 建 結 第 二 調 整 器 30 和 平衡 器 

25 > 

第 二 弾 性 部 分 55 连结 平衡 器 25 和 频率 调整 器 53 ° 

第 二 弹性 部 分 55 之 結 構 包括 全 少 部 分 О 字 型 或 U 字 型 。 强 性 连结 之 

結構 包括 二 支 幾 平 典 Y 軸 平 行 之 分 叉 , 二 分 叉 在 興 橋 架 15 接近 之 一 末 

端 相 接 ， 另 一 端 则 分 别 伍 频率 调整 器 53 和 平衡 器 25 HEBE ° 

【0059】 与 桥架 15 相 较 ,频率 调整 器 53 人 条 以 可 活动 之 方式 安装 在 桥 
架 夹 板 14а 上 > a VE oy SL 54 之 辅助 ， 能 与 X 轴 平 行 。 频 率 调整 
器 53 RA— REE 56, 用 以 卡 固 设 於 夹 板 橘 架 14a KER 15 上 之 频率 
调整 器 53・ 此 末 樺 之 構 洗 為 一 個 在 軸 58 ЭЛДЕ ЖД 14а 内 之 螺 釘 ・ 
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[0060] 上 述 示例 更 进一步 膏 明 ， 如 图 ЗА 及 图 ЗВ 所 示 ， 频 率 调整 
器 53 Ê E ER {4F n] AR 14а 做 连结 ;其 结构 包括 一 个 呈 艇 状 之 
偏心 凸 輪 S6c AIRE ZEA 56b 穿 过 ， 而 使 螺钉 头 56a 抵 頂 此 偏 心 凸 輪 
56c ÉZ FRE o 偏心 凸 輪 SOc 位 於 軸 57 Б,» НЫЕ] 56 及 轴 58 为 
错开 设置 

(00611 调整 器 53 及 橋 架 15( 或 次 板橋 架 14a) 包 括 复 数 刻 度 60 

1， 供 使 用 者 目 视 辨识 调整 器 53 ВАЩЕ 15 ЖЕГЕ ДЕЙІНІ», ДЕЛЕ 

15 具有 一 凸 才 S9， 其 撑 缘 直 绿 设 有 复数 频率 调整 器 53 刻度 。 频率 调 整 器 
53 具有 一 尖端 61 或 走 興 標示 60 類似 之 格 線 > 

【0062】 ЗА 中 > 偏心 凸 輪 56c 所 在 位 置 是 频率 调整 器 53 最 靠近 
RAME 11 ZE АРКИ тая 25 施 加 弾 性 預 應 力 ・ 可 得 到 調 整 器 12 
最 大 值 频率 f。 

[0063 ] 述 机 构 为 欧洲 专利 第 14197015 号 (EP3032350) 号 所 揭露 
之 功能 。 在 下 文 内 容 中 ， 我 们 利用 高 / 低 、 石 / 左 的 概念 进一步 敖 清 图 ЗА 至 
5 之 图 形 方向 ， 相 关 例 子 不 腾 枚 办 ， 不 在 此 一 一 列 出 。 

(00641 以 图 3A 而 言 ， АЙЫН 11 OR НЕ) ° ЕЕЕ 
又 36 PÆ ° DAE EAR 10 在 动能 储存 装置 8 之 作用 下 旋转 ° 在 此 运动 
HS EER Е ЯВ ев 11a 先 被 警 曲 ， 再 伞 绒 到， 将 机 械 能 传送 入 调整 器 12 内 > 
如 上 述 欧 洲 专 利 第 14197015 YF ZRH ° E] ЗА 中 动能 传送 器 之 菌 输 17 位 
於 左 迁 ， 依 靠 位 於 擒 绝 锚 11 左側 之 止 動 器 21・ 弾性 分 叉 31 为 静止 状态 。 

[0065] 第 一 及 第 二 调整 器 29 > 30 在 平移 区 01 内 分 别 於 二 个 端点 
振动 ， 如 图 4 RE 5 所 示 › Ens f 可 介 於 20 与 30 Hz Zi ・ 

(00661 关於 半圆 运动 ， 当 第 一 调整 器 29 从 图 4 之 最 和 高， 处 换 到 
5 之 最 「 低 | 不时， 第 二 调整 器 30 会 因为 平衡 棵 37 之 故 ， 而 从 图 4 之 
m Ik, 不 换 到 图 5 之 最 和 高 ,处 。 在 此 期 间 ， 当 第 一 及 第 二 调整 器 换 到 
[| ЗА ТЫН», RM 11 会 从 图 425 A ЯЕ ЗА 之 最 ' A || 


第 11 頁 ・ 共 22 ARH 










































































































































































201738671 





° ЕН 11 会 再 往 左 移动 到 图 5 之 最 0513062 REA 10 在 动能 
MESE 8 之 应 力 下 再 次 移动 ， 转 动 一 格 。 在 此 期 间 ,平衡 性 25 会 进行 与 
er 11 对 称 但 是 相反 之 动作 ° 

(00671 FAME 11 和 平衡 器 25 以 2f 频率 做 平移 方向 02 之 振动 。 

(00681 (ЧЕ 5 位 置换 到 图 4 位 置 时 ,作用 相同 。 ЕН 







































































[0069] 当 必 须 对 调整 器 之 频率 f 做 精细 调整 时 ， 如 在 安 瞧 机 芯 3 或 
維 修 結束 後 使用 者 可以 外 下 螺 釘 56， 以 手动 或 用 目 动 工具 调整 频率 话 
us 53 ГЕ» 直至 调整 到 所 需 的 频率 (以 传统 方式 测量 ' 如 光学 工具 ) 或 
者 以 标示 60 和 61 AWIS ・ 在 園 > 频率 调整 器 53 ERR 11 最 还 
LEMA] 6 之 最 右 净 )， 由 第 二 强人 性 部 分 控制 不 往 右 侧 之 平衡 器 25 $E > 
内 而 改变 整个 系统 之 振动 频率 f。 

[0070] KAAR ERER AAE 7А 和 图 7B 所 示 ， 但 上 文 图 
1 及 2 之 部 分 说 明 在 此 仍 通 用 。 

[0071] 摘 縦 氏 11 性 调整 器 12 组 成 单一 结构 13， 在 同一 个 机 板 14 
ECE ER PIED) › 其 活动 零件 可 在 上 述 机 板 14 之 中 平面 内 移动 。 EE 
A НЫЕ FA LABOR 14 ÉTÉ ЕВ — RTEZ X ° 

【0072】 机 板 14 ЕЕ 15 ERASE 14a， 被 螺钉 或 类 似 物 (未 
RET wats 15 FL 15a» MERKE ° IMIR 14а ІІ 175% 
ях 2 Fo HR ° 

(00731 动能 传送 器 10 TENTAR 14a EZ о НАЕ 
im > SEUA 14 XY PEE A LEN Z1 ДЕ DER 10 受 动能 
储存 性 8 带动 而 以 同一 方向 旋转 16 ° 

(00741 动能 传送 器 10 具有 人 外 部 落 输 17 ° 

(00751 调整 器 12 УСЕ 118 E ЕЕЕ 119 804822 1 
E E E ES AE LF 
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118 以 与 中 平面 XY KIER ААН 15 為 固 定 不 動 之 中 心 軸 の 0 為 中 
^^ 具有 n MF TERH FAT 具有 n AFF ЖЕНУ) ^ 可 得 知 調 整 
元 件 118 基本 上 符合 对 称 性 ,但 於 茶 些 非 重 要 之 处 不 具 此 对 称 性 (例如 做 为 
ЛЕ Mie ver ER led SR TT RE EINST) ° 

[0076] 述 调 整 元 件 118 具有 п 个 硬 质 部 分 ' 被 n (EISE PERS ШЕ 
ТЕРА PA BE ° п 是 一 个 整数 ， 最 小 数字 是 ° 

(00771 РЕЖЕ 119 mn (ig PER m RA IE Op ll ЕЕЕ D 

TT FUIS AS 1 

[0078] LEE’ 為 了 譲 調整 元 件 118 可以 活動 S8 PER m E E Н] БА 
GE TP CN Z 0 旋转。 

[0079] 数字 n 最 好 等 於 3 ; 或 可 等 於 2 或 大 於 3。 当 n 等 於 或 大 於 
3 BR» ААУ WU BD ARIES — (sS PERI S ESSE TI M ERTH Яр a 
整 元 件 之 硬 质 部 分 连接 。 

[0080] 调整 器 12 之 调整 元 件 118 可以 時 一 般 的 環状 > 以 中 心 軸 7/0 
Fy D Mie EEE 3 TETER O EF 121 使 三 个 硬 质 部 分 120 RAE ° 

[0081] HARE 119 连结 调整 器 12 之 调整 元 件 118 ER 
15» HR quis НЕ АА m ERSTE 122, 分 別 建 接 毎 一 硬質 部 分 120 与 
槍 架 15， 使 每 一 硬 质 部 分 120 能 以 近 平 旋 韓 密 方 式 園 続 中 心 軸 の 0 活动。 
調整 元 件 118 2 38385 75 AR A Z0 做 接近 旋 塌 之 活动 。 

[0082] 毎 一 弾性 懸 吊 建 結 件 122 包括 至 少 一 弾性 分 叉 123 > 如 弾 性 

4] X. 123: 毎 一 弾性 分 叉 123 基本 上 皆 具 有人 硬質 部 分 123a: 如 弾性 分 叉 123 

之 中 间 ° 

(00831 弹性 分 又 123 在 调整 元 件 旋 转 时 为 警 曲 状 ' 调整 元 件 之 硬 质 
部 分 120 在 同時 旋 韓 及 圭 中 心 軸 Z 0 进行 径 像 辑 射 平 移 时 其 活动 性 。 

(00841 18% 15 SMP RET Е ^ 8 — (827 Х 15b ЖЕЛІ Z'O 之 
中 央 部 分 15c 相 建 接 * 
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[0085] 調整 元 件 118 硬質 部 分 120 具有 彫 弧 部 分 124 以 中 心 軸 
270 s poe» ° ЖАА 124 彼 此 相 郷 > 共同 形成 以 中 心 軸 の 0 A Л 


aig uu 
TBI e 








[0086] 毎 一 弾性 分 叉 123 以 中 心 還 70 БЫНЫ CHR EEE › CORE 
告 硬質 部 分 120 之 圆 弧 部 分 124 ЕН EEA 15 之 中 心 部 分 15c ° 
[0087] 彫 弧 部 分 124 各 以 角度 延伸 於 第 一 端 125 興 第 二 端 126 之 











Іш 126 可以 形成 第 二 指 





























A bane 22) 120 延伸 > 
126a， 往 相 轩 之 硬 质 部 分 120 延伸 ， 每 个 第 一 指 
125a ЕЕ EME D 120 之 第 二 指 126a > 








fel ° PSR — 125 HE in 126 於 角度 方 同 彼此 重大 。 例 如 ， 每 一 个 第 
— im 125 可 以 形成 第 一 指 125а › FEF 


一 个 第 二 





(00881 毎 一 個 園 弧 部 分 124 之 第 二 端 126 可 以 接近 辐射 之 方式 将 











НЕШЕ 127 向 内 延 介 
120 延伸 到 第 二 端 以外 ° 


【0089】 毎 一 弾性 糧 合 建 結 1 
( 在 此 為 責 文平 行 弾性 第 合 建 結 分 叉 ) f 





1° MIRI 128 RAR ° 











iA Rm CE TH Я E ART 














121 n] EU £ ЕЕ X. 121a 
HS о の 0 辐射 延伸 o ЧИНА 





每 一 硬 质 部 分 120 之 尖端 128 与 相 痢 硬 质 部 分 120 [81808097 124 之 第 一 端 


125° 





[0090] 調整 元 件 硬質 部 分 120 ZAR PJ ZÊ A ED) BR h E 








13 免 受 撞 吉 或 是 快速 加 速 造成 之 伤害 。 

[0091] 此 带动 限制 装置 包括 设计 於 每 一 贺 弧 部 分 124 НИЗ 
軸 Z'O 之 疑 際 ・ 以 及 一 固定 於 橋村 15 Ehre 129 NZE 130GB E 
ЕЕ ЕЕ ОМЕН 14а E)* HE ER 129 在 调整 元 件 118 进行 旋转 时 名 
符合 硬質 部 分 120 CEE ° JR 129 不 是 以 中 心 軸 Z'0 為 中 心 的 園 環 








He > TEL ЕЛА ° 














AAA 15 之 活動 励 其 是 限制 硬 质 部 分 120 密 角 側 隙 ・ 並 可 保護 機構 











[0092] 摘 縦 氏 11 及 动能 传送 器 10 内 部 设 有 调整 元 件 118 > 
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[0093] 
ЖЕЛДЕН 


HA E PH 
分 120 ZE 





11 RERS” НЕЕ ВНЕ 131， 与 调 
124 1970 ° ВЕН 


11 RHA — BEES [8E] 


5 132» 与 硬 质 主体 131 成一 能 ФЕВ ER 131 (ERSTER — Seo 156 


延伸 而 去 。 
[0094] 

Яң 72 旋转 
(00951 





ES 280 


ЖУУ TEN 


esa 11 BEER 15 間 
Tr BEI УХ ЕДЕН 11 在 调整 元 件 118 控制 下 振动 > 
因 此 ・ 調整 元 件 基 中 一 硬質 部 分 








設 有 弾 


РА 


性 建 結 受 興 平面 XY 垂直 之 


























НЕ ZR E 
又 ІЗА 与 硬 质 传动 臂 132 连结 
[0096] ats 11 TEE 








ES 133 EARE ° 55-4 


JEN 





SCIES ME SAR ГЕЛ x. 135 ЕАН Z 
ЖӘНЕН ЗЕ ЯЕ 131 SUAR 15d 其 中 一 文 分 又 15b ZEE RI ° 


[0097] айын 





TE LÛ 
KR 





[0098] 
137 可 以 规律 且 
16 EF 8 ВЕНЕ (GR LE 
a VERRE TE EE A pK 

[0099] 


























性 約 為 20.19 10? kg:m? 





机 械 之 硬度 约 为 2.58 107 Nm/rad ・ 比 種 機械 具有 優 異 等 時 性 




















11 ЕЙ 





РАНЕЕ 136 > 
' 该 止 动 器 你 可 策动 能 传送 器 10 協同 作用 ° 
換 縦 負 11 受 上 述 调 整 元 件 118 
交 蔡 之 方式 关 并 动能 传送 器 10， 使 动能 传送 器 10 往 方向 
装置 8 振動 重复 性 绕 圈 位 移 。 


120 ZE RAE 
HEERME 


127 可 利 
AB REPE ETAT 














15 连结 ;该 装置 之 二 
o 基本 上 > 弾性 分 叉 135 可以 








137， 其 止 销 往 旋转 轴 ZI 








所 控制 ， 透 过 止 动 三 136 > 





ases 11 EEE 





E 转 移 全 上 述 调整 元 件 118 ° 





ET BREITET АА ER 0.33 SF ° 








> 调整 元 从 








"IZ 
ny 


(01001 機構 13 
调整 装置 具有 一 硬 质 

特別 用 於 機 芯 3 安装 时 。 
他 元 件 组 成 单一 零件 。 





























Y 

















率 
ж, 
其 


有 一 
率 調 整 器 153， 用 以 精确 调整 


频率 调整 委 置 ， 可 调整 上 述 频率 【。 此 频 





Е 118 之 振动 频率 约 为 18 Hz > 旋转 
計時 赤 十 

















を 調整 器 12 之 振动 频 


频率 调整 号 153 可 与 在 机 板 14 内 機構 13 之 
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(01011 频率 调整 器 153 AGE MEA ZF 155, 直接 或 间接 与 请 
整 元 件 118 至 少 一 硬 质 部 分 120 做 连结 。 频率 调整 器 153 @ I DBT EZE 

14а LIBERAR 15 {у E ETT RI AE {Ио КЕ ИЖЕ ШЕЕ 155 ЖУ, 
限制 调整 元 件 118 之 可 调式 弹力 ' 进 而 改变 调整 器 12 ГЕЙ Im Же ELZ SER 
硬度 ， 改 释 前 让 频率 fs 

[0102] 频率 调整 器 153 呈 长 条 形 ， 具 有 第 一 端 153a KÊ im 
153b < 频率 调整 器 153 可 设 於 调整 元 件 118 内 部 ・ 介 於 檎 架 15 其 中 一 文 
分 又 15b 与 上 述 其 中 之 一 硬 质 侧 臂 127 ZE e Bim 153b 可 为 又 状 xk 
ARA ERS] 156 FIR ZIL. ° Ê =m 153b TN EE RAD 15b 
&Г Ж 15е > 

[0103] 频率 调整 器 153 可 透 过 二 支 弹 性 分 义 154 与 桥架 15 其 中 一 
x4] X. 15b 相 建 ・ 二 支 弾 性 分 叉 154 可以 往 第 一 喘 153a FA °’ MARE 
频率 调整 器 153 EER Z3 (Ga ЕЛІ XY PEE ED) ° 部 所 頻 率 調整 器 153 之 
4j X. 15b 凹陷 处 15e 具有 一 近似 环形 且 以 旋转 轴 Z3 為 中 心 之 導 終 15f E 
乎 三 频率 调整 器 153 之 第 二 端 153b FH VEREINS EEE 
器 153° FX 15b 之 凹陷 部 分 15е 可 具有 興 第 一 製作 方 式 相同 之 刻 度 60 

[0104] TA 及 图 7B 之 示例 中 ,频率 调整 器 153 ZAIF 153c 将 第 
— Witt 153a 延長 全 反 方 向 之 第 二 端 153b ° ЕМІН 1530 以 与 频率 调整 器 153 
主体 相对 之 某 一 角度 ， 例 如 以 90"， 延 伸 而 去 ( 即 此 部 分 介 於 第 一 和 第 二 端 
153a>153b Z EJ) ° FE ALTE 1530 之 长 度 运 小 於 频率 调整 避 153 67 EE › 
差距 过 3 至 6 倍 。 因 此 ,第 一 端 153a AERA 1530 之 空置 末端 。 
璋 性 调整 连结 件 155 n ЕНЕ 153c 空置 末端 与 调整 元 件 118， 例 如 和 与 频 
率 调 整 器 153 THIRD БЕ AI 127 > 

[0105] 在 示例 中 ， 此 弹性 调整 连结 件 155 之 三 个 弹性 分 又 155a > 
155b > 155 为 : 第 一 弾性 分 叉 155a > E fife 1530 E Kim HH sê EH £ 
一 拐角 之 ; 第 二 弾 性 分 叉 155b 自 第 一 拐 角 延 伸 全 第 二 拐 角 ; 第 三 弹性 分 
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X 1550 > AR HABERME eS RE 127 空置 末端 。 

(01061 可 以 旋转 频率 调整 器 153 AE 73 的 第 二 端 153b 来 调 
整 频率 调整 器 ， 再 以 调整 螺钉 156 MERE HITE ° EHS 156 
板 檎 架 14a Az EMSER 161。 此 链 孙 形状 类 似 圆 形 ， 且 以 旋转 轴 Z3 为 中 
心 。 调整 螺钉 156 可 鎖 固 於 次 板橋 架 14а 下 之 螺 帽 (图 未 示 )。 频 率 调 整 器 
































MEER 


153 VEZ HERR BEER TER AR ° ІН EEE A J 


ae 








[0107] 若 需 要 对 调整 器 之 频率 f 进行 精细 调整 ;例如 安装 机 已 3 或 
维修 后 时 ， 使 用 者 先 取 下 调整 螺钉 156， 而 后 以 手动 或 自动 工具 进行 频率 




















调整 器 153 之 位 置 校正 , 直至 取得 所 需 正确 频率 (利用 传统 方式 ,例如 光学 








Ras NE) ALE ° 








[0108] EARMA EO DIS REME 然 其 並 非 用 以 限定 本 





AA ° FER ABE AS oe ZEN › PAZ БН 8) ВТ > HB AN ЕНН 
СЕ ЕДЫ. BAIS AN SA АТ FP EZ PRESE SG [E] SE PAZ ЕН 














o 
【符号 襄 明 】 
[0109] 
01 平移 区 
02 平移 区 
1 Le 
2 Hn 
3 机 芯 
4 SEE 
5 em 
6 玻璃 
7 時 間 指標 
第 17 页 H 
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llc 


14a 


15a 
15b 
15c 
15d 
15e 
15f 
16 
17 
18 


19 > 


21 
23 
24 


20 


22 


指針 
$185 ТЕНТ RE 
ЕЕЕ 
ЗВЕРЕК вы 
FA Khe SH 
ЕЕЕ RE йт 
ATA 
АЛЕ 
調整 器 

機構 

機 板 

FRA HEAR 


LES 

















弾性 分 叉 


(Је 
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ЗВ 
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25 
26 
27 
28 
29 
30 
31 
32 
33 
34 
35 
36 
37 
38 
39 
40 
40a 
41 
42 
43 
44 
45 
46 


47 > 


49 
50 


48 


平衡 器 
主体 

弹性 分 又 
RUE 
第 一 调整 器 
第 二 调整 器 
弹性 分 又 
主体 

ms 

中 央 自由 区 
缺口 

弹性 传动 分 又 
xis 

中 間 部 分 








LES 

EI 

顶端 

Б! ЕЛКЕ Же Е 
gei i. 
夹层 
顶端 

E |] E RS 
弾性 分 叉 
弾性 分 文 
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51 
52 
53 
53a 
54 
55 
56 
5ба 
56b 
S6c 
57 
58 
59 
60 
61 
118 
119 
120 
121 
121a 
122 
123 
123a 
124 
125 
125a 











Wee] UR 
ET Hell 
UNNE 












































АД 8027 
第 一 端 
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126 
126a 
127 
128 
129 
130 
131 
132 
133 
134 
135 


136 > 


153 
153a 
153b 
153c 
154 
155 
155a 
156 
161 
Yo 
70 
Z'0 
Z1 
22 


137 


fm 
第 二 指 
БЕГЕ 
尖端 

ие 

釘 本 
BALE 
O 
EE QUES 
HEEM 
弹性 分 又 
18588 

频率 调整 器 
第 一 端 

第 二 端 

Arte 

弹性 分 又 
弹性 调整 过 结 件 























、155b、155c 弾性 分 叉 





螺 釘 

[E] Rea 
AY Ei 
DES Hil 
中 心 軸 
ЛЕН 
i 
































第 21 A> + 22 页 (发 日 


























HH 














201738671 





Z3 ae 

P 旋转 中 心 
XY 平面 

X`- YGZ i 
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[288347] 


【 中 文 】 
本 准 明 揭露 一 种 用 於 钙 针 之 装置 ， 其 单 体 机 构 (13) 之 组 成 包括 : 一 槍 


EA TH Se (31 ; 36 ^ 55) 0181048 1А E 588029 > 


ZR (15) Ke RE ВМ 


ЙЕН Е А HEMER aê (36 > 55) > SER PE ale Bf 05 


30) 


(36 > 


申请 日 : [06/03/14 
IPC 分 類 . 6048 17/04 (2006.01) 


【 毅 明 摘要 】 6048 18/08 (2006.01) 

















FIERA ERA 7 сз луга RE 






















































































a DE E ЕЛЕ ED E E 
硬度 ， 进 而 改变 该 惯性 调整 器 之 振动 频率 。 











【指定 代表 图 ] 





【代表 图 之 符号 简章 说明】 


14a 


53 


53a 








ЗВ > 


IRA ZE 





频率 调整 器 


偏心 建 結 件 
KERE 
IREI yA 

ET PAN 

at ПП Йй 


" 
ü 


H 





H 
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【 符 征 化 学 式 】 


SHE 
























































ノ 
N 
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【第 1 项 】 -EHNERZEE HERA (13) ZUR El : 
一 檎 架 (15) : 
至 少 一 惯性 调整 絮 (29、30); 以 及 
BAY WS (15) Е 2/7 — E PE el 88029 30: 118) 相 建 日 具有 特 

AE ЖЕ E 7 — PE TS : 

其 中 该 至 少 一 惯性 调整 器 (29、30 ; 118) fs TAN S ZR (15) LA 

一 频率 上 振动 

其 特 币 在 於 
BA VERRE EME RTE В (36 ° 55; 155) — 85 — mi 
aA ^b H EEES (29 ^ 30 : 118)f8 ERG > — E т а ЖЕН 

ÊTRE (S3 : 153) BEES ZR (LS) TE BE ^ 該 弾 性 調節 建 接 器 (36・55 ; 155) 

LAR Әк ER ZU AR (15) ZB SS hr ER n E EMT A A RR Зе 

置 之 整体 硬度 及 该 频率 f。 

【第 2 项 】 如 申 請 専 利 転 園 第 1 ДАРТ УҢ, 其 中 该 频率 调节 大 置 之 
一 频率 调整 器 (53 ; 153) РОН РЕНН В Е Pts (36 ^ 55 ; 155) 之 訪 第 二 疫 相 
接 ， 该 频率 调整 器 (53 : 153) 与 该 桥架 (15) 之 相对 位 置 像 可 调整 ， 进 而 造成 
A a ЕП E ê ag (36 ` 55 ; 155) 之 变形 。 

【第 3 项 】 如 申请 专利 范围 第 2 项 所 述 之 套 置 ， AAA RZ 
该 频率 调整 器 (53 ; 153) 可 相 圭 於 該 橋 架 (13) 活 動 ・ 且 設 有 用 以 玉 固 該 槍 保 
(15) 上 之 该 频率 调整 性 (53 : 153) 之 一 卡 棒 (56 : 156) > 

第 1 EE TEE EE ЕРНІНЕ) 
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【第 4 项 】 MEHE SAISIE 3 ЕНТ Te gro КН RE ERA 


21(56: 156) > 








(555241 MRE 5 4 Pra RE 其 中 訪問 率 調 整 器 (33) 
興 該 橋 架 (15) 像 凌 導 一 偏心 建 結 件 (33a・36c) 相 建 AIRE SO A 
TUE 

【第 6 项 】 METRE SERI SER Aft ke 7 SET o FCU А E НЫ AS EL 
(13) & £ 25 38 — H ia ПО 2 — 8 ВЕ (835 яе (10) ЖЕ E fa [e] VE H Z — $8 E Sh 
(11), HT BE HERFREIEFER ; АЕ CL I) SA B/D — 1А 
性 調整 器 (29・30: 118) 所 控 制 TER RE S те (10) ТО C ACE ВЕ 
ESTE ^ BEA J AE f as (10) 52 ЖШ Be БЕТЕ E CS) TCU ee ЕР ПЕ A ÊÊ 
TEE А ЕЕ ^ 逐步 位 移 ; йазы DER ER TR ТЕО ЕЕ SU TERRE RE 27 
机 械 能 转移 至 该 至 少 一 企 性 调整 器 (29、30 ; 118) > 

【第 7 项 】 各 申 請 専 利 範 園 第 6 项 所 述 之 给 置 ， 其 中 该 至 少 一 惯性 调整 
器 (29、30) 包 括 一 第 一 惯性 调整 器 (29) 与 一 第 二 慢性 调整 器 (30)， 该 第 一 惯 
性 调整 嫩 (29) 与 该 第 二 惯性 调整 如 (30) 之 问 始 终 保持 以 对 称 但 相反 之 动作 
18, НИН: 
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RA EB 1309) PTT RU RS ES (11); 

A SB ТАТЕ ЕН аа (30) PJ Pel FE (25) › ТАРЫ He Me ALDI 
称 且 相反 之 动作 来 移动 该 平衡 右 (25) ， 

該 弾性 調節 建 接 器 (36・33) 至 少 由 一 第 一 弾性 蛋 (36) 及 一 第 二 弾 性 
区 (55) 所 组 成 ， 该 第 一 哇 性 区 (36) 连 竹 该 第 二 惯性 调整 器 (30) 与 该 平衡 


器 (25) ; 该 第 二 弹性 区 (55) 连 络 该 平衡 器 (25) 与 该 频率 调节 装置 (53)。 
第 2 页 RAR 































































































201738671 


【第 8 项 】 如 申 請 専 利 範 園 第 7 ЗАРЕ RE Re As 
(29) 35 — Es (OMR ЗЕТУ ЛЕ (15) Е 以 平移 方式 在 一 
平移 区 (01) 振 动 ; ARO DOS AE ЖЕТПЕ ЛЕЛЕ (15) 
上 “， 以 平移 方式 在 一 第 二 平移 区 (02) 振 动 ， 与 该 第 一 平移 区 (01) 保 持 近 乎 
ЕЕ; 

8A PAS ed ЕП ELO 3) H DE STE RE RES (36 ^ 55) ZA SB — 

lm; EA A WS ARCS) НЗ > EZRA E PAE (02) T ° 

【第 9 项 】 如 申 請 専 利男 園 第 8 ТАРТ RB › HEAR RATE 
8445 a (29 > 30) А ЗЕРЕН TN CG DAE RAUS AR OS) E › МЕНІ В — 
AERE ER CO T) Е Е; RES) OS) BUSH as RA — EERE 77 
X Q3 ` 27) LABRAR Е(15) › MEZA — FEE (02) Е > 

[551078] MH Al 8 АНТИ RE ・ 其 中 該 弾性 調節 建 接 




























































































AS (OL) EFT › 其 活動 末端 分 別 興 訪 問 率 調節 和装 連 (53) 及 訪 平 衡 
器 (25) 相 建 接 ・ 
【第 11 项 】 如 申请 专利 范围 第 7 НИЕ LEO RBRUM 
aê 29) Rc RAS — TL P в (30) 2I RE 208 n] yg 887 E fp ER Q7) ERE ° 
[551278] THREE 7 АРТИ Жер, For MESS LD) KA 
^E fi as (25) 41 BU EH RACES — TL MER ES (29) RES ДЕМЕ ке (30) E BE E 
第 一 及 一 第 二 对 性 传动 分 又 (36)。 
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(5513241 DH AAA 2 ТАРТ Бей, 其 中 该 调整 器 (53) 及 该 
ЛЕ 2E (15) Ех FE ez (60 ` б) НЕ Я T 8 Е gs (53) 
ELS ROS HS fir HIDE ° 

[5514] 如 申请 专利 力图 第 17HBITAIE REA RP R13) UE fh 
於 一 平面 XY) > EA HERE E 0 18) DER E 2 SE AAA s 

ROSA Е A 8717. POZO) ° 具有 n WAFA” 其 中 
п 为 大 於 或 等 於 2 ZEB A EEEa DRA n 個 硬質 部 分 (120) ° 经 
n ЕЕ Е 2 URHEBER бе (119) BHF п (TER 


1845022) ^ 43 BI ER ӘН 897 (120) RÉ A (05) > 






















































































(815141 MER ENIKE 1 ТАҢА ЕЕ» 其 中 该 频率 调节 志和 置 
ES 








具有 大 於 一 旋转 轴 (Z3) 上 之 一 频率 调整 器 (153)， 可 旋 动 调整 ， 其 主 晒 介 放 
А ig S d (Z3) 7 — 95 ~m (153a) Bu] hr $2 — 8 —I (1536) 7 [8] ;该 频率 























dé $228 (153) MAR — Hr E0530) ^ PAE (153a) MR ZB IM 
(153b) 27 [8] ; EE BLERCI53c) RR Е S Bp BE SS (155) RE im 8 3 
НЕ (153с) 2 EE EIN BS BORA 8 (153) ERG К ° 
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【第 16 项 】 — ас (3), REL UD ETE H as A] El РЕ 
2 BAR — НЕК 28 (10) > 
【第 17 项 】 一 种 钾 贸 (1)， 其 你 包含 如 第 16 АРТИ 2 СЫЗ)? 
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UNITED STATES 


PATENT OFFICE. 


JOHN W. NUNAMAKER, OF CHICAGO, ILLINOIS, ASSIGNOR OF ONE-FOURTH 
TO HARVEY L. HOPKINS, OF SAME PLACE. 


ESCAPEMENT FOR TIMEPIECES. 


SPECIFICATION forming part of Letters Patent No, 512,054, dated January 2, 1894. 
Application filed February 9, 1893, Serial No. 461,689, (No model) 


To all whom it may concern: 

Beit known that I, Jony W. NUNAMAKER, a 
citizen of the United States, residing at Chi- 
cago, in the county of Cook and State of Ili- 

s nois, have invented a certain new and useful 
Improvement in Watches, which is fully set 
forth in the following specification, reference 
being had to the accompanying drawings, in 
which— 

1e Figure 1, represents a plan view of a watch 
movement, embodying my invention, looking 
upon the top plate of the movement; Fig. 2, 
a similar view with a portion of thetop plate 
broken away; Fig. 3, a vertical section of the 

rs Same taken on the line 3. 8. of Fig. 1; Fig. 4, 
a side elevation of the banking spring and 
regulating arm detached; and Fig. 5, a side 
elevation of the pallet balance detached. 

In the drawings, Figs. 1, 2 and 3 are upon 

‚о one scale, and Figs. 4 and 5 upon another and 
enlarged scale. 

My invention relates to the escapement 
mechanism in watches, and the object is to 
dispense entirely with the balance wheeland 

25 hair-spring generally employed in connection 
with this device. To accomplish this, I in- 
crease the weight of the pallet fork so that it 
will act something like a balance, and pro- 
vide a spring, which I call a banking spring 

30 and which is arranged to act upon banking 
pins on the pallet balance or pallet fork on 

- opposite sides of the arbor thereof; and the 
invention consists in substantially this mech- 
anism, whereby I have found that the escape- 

35 ment may be successfully operated without 

- the usual balance wheel and hair spring. 

I will now describe in detail the construc- 
tion and operation of a mechanism in which 
I have embodied my invention in one particu- 

40 lar way, in connection with so much of the 
works of a watch as may be necessary to an 
understanding thereof; and the particular 
improvements which I believe to be new and 
wish to secure by Letters Patent will then be 

45 pointed out more definitely in claims. 

All the main parts of the watch may be of 
any ordinary construction and will require 

no description herein; I shall only refer, there- 

fore, to the few parts to which my improve- 








ment is immediately related and which are 50 
necessary to an understanding of its action. 
In the drawings, A, represents what is usu- 
ally called the top plate of a watch movement, 
and. A’ the bottom plate thereof. Between 
these plates is mounted an escapement wheel, 55 
B, of any known construction, being provided 
with teeth, b, as usual. The balance wheel 
is fixed on an arbor, b’, on which there is also 
fixed a pinion, 0°, which is connected up bya 
suitable train, C, with the drum or barrel, D, 60 
of the main frame. The pallet fork, E, is pro- 
vided as usual with pallets, €, adapted to en- 
gage with the teeth of the escapement wheel; 
the fork is fixed on an arbor, e”, mounted be- 
tween the top and bottom plates in suitable 55 
position to permit the pallets to engage with 
the escapement teeth, as usual. This pallet 
fork I increase in weight, in somo suitable 
way, as compared with the device as hereto- 
fore used. As shown in the drawings, this is 70 
effected by providing the fork with a long 
straight bar, F, which is somewhat longer 
than the ordinary fork, and is rigidly secured 
to the latter, or it may be made in one piece 
therewith; or if a separate piece, it may be 75 
secured to the arbor independently of the 
fork; but in any event it should be heavy 
enough and long enough to make the vibra- 
{ions of the entire device something like a 
balanee. As shown in the drawings, the top 80 
plate, A, is cut out to make an opening, а, 
above the pallet fork, as seen in Fig. 1, а pro- 
jecting tongue, a’, being left at one edge of 
the plate to provide a bearing for the fork 
arbor. Two pins, f, are set on the weighted 85 
pallet fork, being located at the respective 
ends thereof. These pinsI call banking pins, - 
and, as seen in the drawings, they are fixed on 
the respective ends of the bar, Е, which may 
be called the balance bar. ‘The pins are ex: 90, 
tended upward to a point above the plane of 
the top plate, being proj ected up through the 
opening, a, in the latter, on each side of the 
bearing, a’, of the pallet fork arbor, as seen 
in Fig. 1. A spring, G, is secured at oneend 95 
to the top plate at some suitable point. In 
the drawings it is shown pivoted to the plate 
just over the main spring barrel. This spring 
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is extended from its point of attachment 
across the top plate nearly to the opposite 
edge thereof, and is extirely free except at 
its point of attachment, already mentioned. 
Near its outer end it passes in front of, or 
inside of the banking pins on the pallet fork, 
as seen in Fig. 1. In this figure the parts are 
shown at rest, and in this condition both 
banking pins rest against the spring. I also 
ro provide a device whereby the position of this 
Spring may be adjusted. In the drawings 
this device is shown as an arm, H, which is 
either made in one piece with the spring, or 
is secured thereto, so that the swinging of 
15 the arm will effect a corresponding move- 
ment of the spring. This arm extends out- 
ward above the top plate nearly at right an- 
gles to the Spring, and at its outerend is pro- 
vided with à short toothed sector, Л, with 
which a small pinion, I, engages. This pin- 
ion is on a small disk, 4, pivoted to the top 
plate, and provided with index points or teeth 
2’, which work over a graduated sector, J. 
Obviously the turning of the pinion by means 
of the disk will slightly swing the arm in one 
direction or the other, and thereby move the 
Spring slightly with reference to the banking 
pins on the balanced pallet fork. In opera- 
tion, the main spring will, of course, act 
30 through the train п pon the escapement wheel 
the same as usual, and the movement of the 
pallet fork caused thereby, will bring the 
banking pin at one end thereof to act against 
the banking spring, thereby tending to move 
35 the latter toone side and so giving it tension. 
This tension of the spring will return the pal- 
let fork as soon as the pallet is released at the 
opposite end, and then the same operation is 
effected through the opposite banking pin, 
40 the spring returning it also upon the release 
of the opposite pallet. From this description 
it will be seen that the office of the banking 
Spring is to return the balanced pallet fork 
from the extremity of each of its movements, 
45 the spring acting upon each of the banking 
pins; the extremes of the vibrations of the 
pallet balance will be given by the tension of 
the main spring, the greater the tension the 
greater the movement, and vice versa. With 
50 this pallet balance and banking spring acting 
upon the balance upon each side of the pallet 
arbor, I secure the regular oscillation of the 
pallet fork, which is requisite to the required 
- operation of the watch, and the action of the 
55 Spring equalizes the running of the watch so 
as to secure the same time with the varying 
tensions of the main spring. This equaliza- 
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tion will be effectively accomplished as the. 


movement of the pallet balance is increased 
60 in speed, either by increasing the length of 
its sweep or its number of movements. By 
actual test I have obtained the running of 
“rates” in a wateh provided with this im- 

. provement. 
65 By means of the regulating device, de- 





scribed above, the spring may be adjusted 
nearer 10, or farther away from the banking 
pins. This adjustment serves to regulate the 
movement, as, if the spring is moved nearer 
to the pins, the vibration of the pallet bal- 
ance will be increased in speed; and, if moved 
away from the pins, this motion will be de- 
creased in speed, so that this device for ad- 
justing the spring serves as the regulating 
device for the watch. . | 

With this improvement the construction of 
a watch is greatly simplified, and several ex- 
pensive and delicate parts are entirely dis- 
pensed with, so that not only is the cost of 
the watch decreased, but it is rendered more 
reliable and durable. . 

Modifications may be made without de- 
parting from the principle of operation; and 
I have intended to deseribe and show herein 
only an illustration of the invention as ap- 
plied in a practical way. The shape of the 
spring may be modified, and it may be made 
fast either with or without a slight coil at its 
fixed end, instead of pivoted as herein de- 
scribed; and the adjusting or regulating de- 
vice may be something very different from 
that herein shown. . 

The distinguishing features of my inven- 
tion are the weighting and balancing of the 
pallet fork, and a spring against which the 
respective ends of said fork act on each vi- 
bration thereof; and so long as these features 
are retained, my invention is embodied. 
Furthermore there may be a reversal of the 
relations between the pins and spring; the 
pallet balance may be provided with springs 
which are arranged to bank against ordinary 
banking pins; thesame result may be effected 
under this reversal of parts. A single bank- 
ing spring provided with forked arms ar- 
ranged astride the pallet balance may also be 
employed with like result. These are some 
of the modifications which may be made, but 
I do not wish to be understood as enumerat- 
ing herein all possible modifications. 
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Having thus described my invention, what 


I claim to be new, and desire to secure by Let- 
ters Patent, is— | i | Р 

1. In a watch, an escapement wheel, in com- 
bination with a. balanced paliet fork pro- 
vided with pins on each side of its arbor, and. 
a banking spring arranged to act on each of 
said pins to return the fork at the end of 
each vibration thereof, substantially as de- 
scribed. | ; 

2. Ina watch, an escapement wheel, in com- 
bination with a balanced pållet fork, and a 


spring arranged to act upon each end of said 


IIS 


fork to effect its return movement, and a . 


regulator whereby said Spring may be ad- 
justed with reference to said fork, substan- 
tially as described. 

3. The escapement wheel, В, in combina- 


"tion with the pallet fork, E, balance bar, F, 
provided with pins, f, a spring, G, secured at 


125 


139 
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one end and with its free end passing by said | gaging with said sector, substantially as de- 
pins, substantially as described. seribed. 

4. The escapement wheel, B, in combina- 
tion with the balanced pallet fork provided 
with pins, f f, spring, G, adjusting arm, Н, Witnesses: 
connected to said spring and provided with Rost. C. PAGE, 
toothed sector, h, and setting pinion, I, en- W. C. CORLIES. 


JOHN W. NUNAMAKER. 
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8 Claims. (CI 58—116) 


The present invention has for object a mechanical reg- 
ulator for clockworks which comprises a regulator wheel 
cooperating with a free oscillating system. Said mechani- 
cal regulator characterizes by the fact that said oscillating 
system is formed on the one hand by a principal oscillating 
system constituted by a spring inserted by one of its ends 
and on the other hand by an auxiliary oscillating system 
cooperating with the teeth of said regulator wheel and 
constituted by a prolongation of the free extremity of said 
inserted spring. 

The attached drawing shows schematically and by way 
of example a form of execution of the regulator and some 
variants of execution of the oscillating unit. 

Fig. 1 is a side view of the regulator. 

Fig. 2 is a cross section of the oscillating system along 
line II—H of Fig. 1. 

Figs. 3 and 4 are views in plan and cross section of a 
variant of the oscillating system. 

Figs. 5 and 6 are views in plan and cross section of an- 
other variant of the oscillating system. 

According to Figs. 1 and 2 of the attached drawing, the 
regulator comprises a toothed regulator wheel 1 subjected 
to a couple tending to make it revolve in the direction of 
the arrow f. 

Said wheel cooperates with an oscillating system formed 
by a rectilinear spring 2 inserted by one of its extremities 
and of which the other extremity is prolonged by a portion 
3 forming a loop with said spring 2. Said loop carries a 
prolongation 4 located approximately in a plane 5 parallel 
to the axis a of rotation of said wheel 1 and perpendicular 
to the rectilinear spring 2. Besides, said plane b is located 
between the footing 3 of the spring 2 and the extremity 
of said spring 2. Further, a ring 6 made of an elastic 
and supple material, such as rubber or a helical spring, is 
engaged on the two ends of the said loop 3 and exerts on 
said loop a force urging the two ends together. Finally, 
the extremity of the prolongation 4 presents an incline 7. 

The working of the described regulator is as follows: 

When a weight P, or another driving member, such as 
a spring barrel, actuates the wheel 1 in the direction of 
the arrow f, the teeth flanks of said wheel give impulses 
to the oscillating system by acting on the prolongation 4. 
It follows that said oscillating system is maintained in a 
reglular imposed oscillatory movement. 

The study of said phenomenon has proved that the ex- 
tremity of the prolongation 4 may come in contact with 
the flank e of each tooth, of each second tooth or of each 
third tooth. The point of contact of the member 4 on the 
flank e is a function of the amplitude of the oscillatory 
movement of the oscillating system. When said amplitude 
is little, the contact occurs in the vicinity of the summit 
of the tooth, on the contrary when the amplitude increases, 
said contact comes near again the foot of the tooth. In 
the moment in which the contact between the incline 7 
and the contour of the head g takes place, an exchange of 
forces between the wheel 1 and the oscillating system 
occurs which exchange keeps up the movement of said 


5 


10 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


70 


2 


oscillating: system and brakes the toothed wheel. Be- 
cause of the curvature of the contour of the tooth, the 
resultant force acting on-the member 4 is variable in 
size and direction according to the place where occurs 
the contact along the contour of the tooth. It follows, 
that the horizontal and vertical components of said Te- 
sultant are also variable. If the contact happens near 
the extremity of the head g of the tooth, the vertical com- 
ponent-which is the force keeping up the movement of 
the-principal oscillating system, i. e. spring 2, will be pro- 
portionally greater than if the contact occurs in the vicinity 
of the foot of the tooth. On the contrary, the horizontal 
component d which is the force keeping up a vibratory 
movement of the auxiliary system, i. e. loop 3 and pro- 
longation 4, will be proportionally weaker if the contact 
occurs in the vicinity of the summit of the head g of the 
tooth and greater if the contact occurs in the vicinity of 
the foot of the tooth. It follows, that the tendency which 
presents such an oscillating system to increase the ampli- 
tude of its oscillatory movement when the driving force 
P increases, is cut down. Consequently, it is possible to 
ensure, in given limits, a constant amplitude to the oscil- 
latory movement of the principal system, because the 
auxiliary oscillating system absorbs the excess of the driv- 
ing force. One can, besides, increase said damping by 
using damping means such as a ring 6.. The stability of 
the amplitude of the principal system ensure a working 
which is regular and practically independent of the driving 
couple of the wheel 1, at least for a driving couple which 
may vary from one to three times. 

Figs. 3 and 4 show another form of the oscillating sys- 
tem, which has also given very good results. The elastic 
ring is constituted here by a circular ring made from steel 
which may distort elastically. Said ring may be closed, 
as illustrated on the drawing, or opened. It is clear that 
in the course of time the characteristics of such a damping 
device remain more constant and uniform than the charac- 
teristics of the damping device illustrated on Fig. 2. 

Figs. 5 and 6 show still another variant of the oscillat- 
ing system in which the damping means are constituted 
by an initial tension given to the loop 3 and which tends 
to maintain the elastic member 4 on the free spring 2, 
meanwhile in the variants of Figs. 1 to 4 the member 4 
does not come in contact with the spring 2. 

It is clear that in all the described variants, the work- 
ing of the regulator is the same, and that the regulated 
speed is essentially not a function of the driving couple, 
but a function on the one hand of the elastic characteristics 
of the oscillating system, and more particularly of the 
cross section and the free length of the spring 2 and on 
the other hand from the distance separating two successive 
teeth of the wheel 1. 

On the contrary, the braking is given by the elastic 
characteristics of the prolongation 4 and by the inclina- 
tion of the plane 7. 

Said plane 7 may be approximately parallel to the 
spring 2. but its inclination may be modified according 
to required working conditions, until said plane may be 
approximately: perpendicular to said spring 2. 

The tests made with such a regulator have proved 
further that it is possible in given conditions to realize 
a satisfactory regulating effect by driving the wheel 1 
in the reverse direction of the arrow f. 

I claim: 

1. In a mechanical motion regulator, a toothed mo- 
tion wheel adapted to be subjected to a torque and a 
spring means associated therewith, said spring means 
comprising a main oscillating portion having one end 
fixed and having the other end formed into an elastic 
loop, and a secondary leaf portion extending from the 
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loop and terminating in a free end; said free end coop- 
erating with the teeth of said motion wheel. 

2. The regulator of claim 1, said spring means being 
of uniform cross section. 

3. The regulator of claim 2 in which said secondary 
portion is approximately perpendicular. to said 1 main por- 
tion. 

4. The regulator of claim 3 in which said free end 
presents a plane inclined with respect to the axis of said 
secondary portion. 

5. The regulator of claim 4 in which the secondary 
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portion crosses said main portion nearer to the elastic - 


loop than to the fixed end thereof. 
6. The regulator of claim 2 and further comprising 
damping means for damping the vibrations of said sec- 
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ondary portion which are superposed оп the oscillations 
of 9 main portion. 

7. The regulator of claim 6, said damping means being 
constituted by an initial tension of said loop, said initial 
tension applying said secondary portion on said main 
portion. 

8. The regulator of claim 6, said damping means com- 
prising an elastic ring embracing spaces portions of said 
loop. . 
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The use of magnetically or electrically driven and 
electronically controlled elastic resonators as time stand- 
ards has been known for some time. The interest in 
such oscillators, however, has considerably increased, 
since a tuning fork with weighted branches has been used 
as a remarkably precise time standard in a wrist watch. 

H-shaped and O-shaped resonators of various designs 
have also become known, which can be used for fitting 
in wrist watches and the like, whilst the following four 
main characteristics, amongst others, must be required 
of them; small position error, high quality factor, high 
isochronism and low frequency. 

The influence on the frequency of an elastically mount- 
ed mass point of a modification of its position in a gravi- 
tational field depends mainly on the deviation of the 
trajectory of the mass point from a straight line. In the 
case of the weighted tuning fork the position error aris- 
ing from this is relatively important compared to the 
other errors. 

The position error can be compensated by the use of 
two tuning forks arranged in opposition (H-shaped res- 
onator). This, however, has the disadvantage that an 
increase in frequency occurs for the same length and that 
there are four masses (and consequently difficulties in 
coupling). 

The position error vanishes completely in the case of 
a known O-shaped flexion vibrator because the two vi- 
brating rod members which are weighted in the middle, 
owing to their symmetry guide the motion of the two 
mass points along a common straight line. In this case 
the two spring members are connected to the securing 
points by elastic connecting pieces either arranged at 
each of their two ends or between them. This elastic 
connection of the resonance bodies proper (the dynamic 
effect of which corresponds to that of two vibrating rods 
which are weighted in the middle) is necessary in order 
to reduce the influence of the securing means on the fre- 
quency to an acceptable value. 1f the two flexion rods 
were to be secured directly at both ends, then the fre- 
quency would be dependent on the amplitude (isoch- 
ronism error), owing to the fact that bending of the 
rods produces a non-linear increase of the normal forces. 
The influence of the securing means on the frequency 
is practically eliminated by the above-mentioned elastic 
suspension only for small amplitudes, and in addition, 
the quality factor is adversely influenced, owing to the 
fact that the securing points transmit small reaction forces 
(which compensate one another) to the rigid base plate, 
and that the spring members, which connect the resonator 
proper with the securing points, although necessary, do 
not take direct part with their bending elasticity in the 
resonance phenomenon and thus actually act as para- 
sitic elements owing to their inner and outer friction. 

This known mechanical resonator for normal frequency 
oscillators in time-keepers has two axes of symmetry 
which are at right angles to one another and of which 
the one forms the resonance straight line, and in addi- 
tion, two masses oscillating in opposition on the res- 
onance line as well as securing means, the securing point 
or rigidly connected securing points of which stand mathe- 
matically still in space. The present invention also con- 
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cerns a resonator of this known kind, which, however, 
does not offer the disadvantages mentioned above. 

The resonator according to the invention is character- 
ized by two identical swinging frames which are ar- 
ranged symmetrically in relation to the axes of sym- 
metry in such a manner that their longitudinal sides are 
halved 'by the resonance straight line, and which carry 
on each of their farther longitudinal sides an oscillat- 
ing mass arranged symmetrically in relation to the res- 
onance straight line, the securing means being arranged 
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side of the same on the axis of symmetry and elastically 
connecting one to the other the two opposite longitudinal 
sides of the two swinging frames. 

The resonator according to the invention makes it 
possible to prevent undesirable reactions at the securing 
points from influencing the frequency and the quality 
factor at any amplitude. In addition the resonator ac- 
cording to the invention can be designed in such a man- 
ner that, apart from the direct securing point, it com- 
prises no part which does not contribute directly with 
its elasticity to the resonance phenomenon and the sole 
purpose of which would be to connect the oscillating 
parts elastically with the securing point. The securing 
points may easily be designed in such a manner that the 
frequency of the resonant oscillation of same direction 
may be reduced in a sufficiently pronounced degree in 
comparison with the resonant oscillation of opposite 
direction used for time measurement. Finally the reso- 
nator according to the invention offers, compared to the 
O-shaped oscillator of known type mentioned above, the 
additional advantage that for the same construction 
length it oscillates at a lower frequency. 

Four embodiments of the resonator according to the 
invention will now be described by way of examples 
with reference to the accompanying drawing. 

FIGURE 1 shows a first, FIGURE 2 a second, FIG- 
URE 3 a third and FIGURE 4 a fourth embodiment seen 
from above in plan view. 

In the first embodiment illustrated in FIGURE 1, two 
masses 1 are each symmetrically connected with the two 
spring frames 2 which determine the resonance, and 
which each consist of two parts, which are symmetrical 
in relation to the resonance straight line r and to the 
axes s* which are parallel to the axis of symmetry s which 
is at right angles to r. The two frames 2 are connected 
to one another by means of the two identical coupling 
members 3, and these in their turn are connected to the 
securing point 5 by means of the two identical members 
4. The constructive design of the parts 3 and 4, which 
together form a T-shaped connecting piece, together with 
the other dimensions, determine the coupling between 
the two oscillating frames 2 as well as the (lower) fre- 
quency of the oscillation of same direction, which may 
naturally not be used owing to its reaction on the secur- 
ing point, but which owing to its relation with the possi- 
ble influence of disturbances has a certain importance. 
The cross section of the frame 2 is the same over the 
whole of its length, and it is to be noted that the elastic 
length of the frame has been reduced by a same amount 
in relation to the total length of the resonator by the 
masses and by the securing means. 

The embodiment according to FIGURE 2 differs from 
the preceding one in four points. First of all the secur- 
ing is effected in two securing points 15 symmetrically 
arranged in relation to the resonance straight line r, the 
two frames 12 being coupled by the members 13 and 
these being elastically connected to the securing points 
15 by means of the cross-shaped member 14. Secondly, 
the four short sides 12a of the frames 12 are bent into 
loops in order to lessen the stiffness of the frame. Third- 
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ly, the masses 11 are H-shaped, but also symmetrically 
arranged about the frame. Fourthly, the masses 11 are 
here secured to the frame and are made of another ma- 
terial as that of the latter. 

In the case of the third embodiment illustrated i in FIG- 
URE 3, the securing is effected in two symmetrical points 
25 located on the axis of symmetry s, the two frames 22 
being coupled by the member 23 and the latter being con- 
nected to the securing points 25 by the two members 24. 
The members 23 and 24 together form a cross-shaped 
holder. The frames 22 are made less stiff by a reduc- 
tion in cross-section in the four edge parts 22a. The 
elastic length of the frame 22 is less reduced on the side 
corresponding to the securing points than on the side 
of the masses 21. These are only secured on one side to 
the frame 22, 

FIGURE 4 illustrates a further securing possibility and 
a possible variant of the shape of the frame 32. The se- 
curing means make use of two securing points 35 sym- 
metrically arranged on the axis r, from which two identi- 
cal members 34 lead to the two identical coupling mem- 
bers 33, The members 33 and 34 fonm a T-shaped elas- 
tic member. The masses 31 are identical with the 
masses 11. 

In the illustrated embodiments the oscillating frames 
are of a generally elongated rectangular shape. These 
oscillating frames could be of any other given shape, pro- 
vided of course that the symmetry in relation to the two 
axes of symmetry is preserved. For instance the oscillat- 
ing frames could be made elliptical in shape. Finally it 
would also be possible tó vary the cross-section of the 
frames, provided the necessary symmetry is observed. 

What I claim is: 

1. A mechanical resonator for normal frequency oscil- 
lators in time-keepers, with two axes of symmetry which 
are at right angles to one another and of which the one 
forms the resonance straight line, comprising two masses 
oscillating in opposition on the resonance line, securing 
means which stand mathematically still in space with re- 
lation to said masses, two substantially identical swing- 
ing frames having two opposite longitudinal and two op- 
posite short sides arranged symmetrically in relation to 
the axes of symmetry in such a manner that the longitu- 
dinal sides are halved by the resonance straight line, 
said frames carrying on each of their farther longitu- 
dinal sides one of said oscillating masses arranged sym- 
metrically in relation to the resonance straight line, said 
securing means being arranged symmetrically between 
said frames and elastically connecting the two adjacent 
longitudinal sides of said frames, 

2. A resonator according to claim 1, wherein said 
frames comprise rods of constant cross-section, 
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3. A resonator according to claim 1 wherein said 
frames are substantially rectangular in shape. 

4. A resonator according to claim 1, where said frames 
and said masses are made of different materials. 

5. A resonator according to claim 1, wherein the short 
sides of said frames comprise at least one spring loop. 

6. A resonator according to claim 1, wherein the short 
sides of said frames have a reduced cross-section. 

7. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided which lie symmetrically in re- 
lation to the centre on the resonance straight line, a cross- 
shaped connection connecting said frames and said se- 
curing points together. 

8. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided on the axis of symmetry which 
is perpendicular in relation to the resonance straight line 
and the coupling of said two frames and the connection 
with said securing points being effected by means of an 
elastic cross-shaped support. 

9. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided on the axis of symmetry which 
is perpendicular in relation to the resonance straight line 
and the coupling of said two frames and the connection 
with said securing points being effected by means of two 
T-shaped elastic members. 

10. A mechanical resonator for normal frequency 
oscillators in time-keepers, with two axes of symmetry 
which are at right angles to one another and of which 
one forms the resonance straight line, comprising two 
masses oscillating in opposition on the resonance straight 
line, two substantially identical swinging frames having 
each two opposite longitudinal sides and two opposite 
short sides arranged symmetrically in relation to the axes 
of symmetry so that their longitudinal sides are halved 
by said resonance straight line, said frames carrying on 
each of their farther longitudinal sides one of said oscil- 
lating masses arranged symmetrically in relation to the 
resonance straight line, and securing means comprising 
two elastic T-shaped connecting pieces connecting the 
two adjacent longitudinal sides of said swinging frames, 
and a securing point disposed at substantially the cross- 
ing of said two OS axes and standing mathemati- 
cally still in space. 
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The use of magnetically or electrically driven and 
electronically controlled elastic resonators as time stand- 
ards has been known for some time. The interest in 
such oscillators, however, has considerably increased, 
since a tuning fork with weighted branches has been used 
as a remarkably precise time standard in a wrist watch. 

H-shaped and O-shaped resonators of various designs 
have also become known, which can be used for fitting 
in wrist watches and the like, whilst the following four 
main characteristics, amongst others, must be required 
of them; small position error, high quality factor, high 
isochronism and low frequency. 

The influence on the frequency of an elastically mount- 
ed mass point of a modification of its position in a gravi- 
tational field depends mainly on the deviation of the 
trajectory of the mass point from a straight line. In the 
case of the weighted tuning fork the position error aris- 
ing from this is relatively important compared to the 
other errors. 

The position error can be compensated by the use of 
two tuning forks arranged in opposition (H-shaped res- 
onator). This, however, has the disadvantage that an 
increase in frequency occurs for the same length and that 
there are four masses (and consequently difficulties in 
coupling). 

The position error vanishes completely in the case of 
a known O-shaped flexion vibrator because the two vi- 
brating rod members which are weighted in the middle, 
owing to their symmetry guide the motion of the two 
mass points along a common straight line. In this case 
the two spring members are connected to the securing 
points by elastic connecting pieces either arranged at 
each of their two ends or between them. This elastic 
connection of the resonance bodies proper (the dynamic 
effect of which corresponds to that of two vibrating rods 
which are weighted in the middle) is necessary in order 
to reduce the influence of the securing means on the fre- 
quency to an acceptable value. 1f the two flexion rods 
were to be secured directly at both ends, then the fre- 
quency would be dependent on the amplitude (isoch- 
ronism error), owing to the fact that bending of the 
rods produces a non-linear increase of the normal forces. 
The influence of the securing means on the frequency 
is practically eliminated by the above-mentioned elastic 
suspension only for small amplitudes, and in addition, 
the quality factor is adversely influenced, owing to the 
fact that the securing points transmit small reaction forces 
(which compensate one another) to the rigid base plate, 
and that the spring members, which connect the resonator 
proper with the securing points, although necessary, do 
not take direct part with their bending elasticity in the 
resonance phenomenon and thus actually act as para- 
sitic elements owing to their inner and outer friction. 

This known mechanical resonator for normal frequency 
oscillators in time-keepers has two axes of symmetry 
which are at right angles to one another and of which 
the one forms the resonance straight line, and in addi- 
tion, two masses oscillating in opposition on the res- 
onance line as well as securing means, the securing point 
or rigidly connected securing points of which stand mathe- 
matically still in space. The present invention also con- 
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cerns a resonator of this known kind, which, however, 
does not offer the disadvantages mentioned above. 

The resonator according to the invention is character- 
ized by two identical swinging frames which are ar- 
ranged symmetrically in relation to the axes of sym- 
metry in such a manner that their longitudinal sides are 
halved 'by the resonance straight line, and which carry 
on each of their farther longitudinal sides an oscillat- 
ing mass arranged symmetrically in relation to the res- 
onance straight line, the securing means being arranged 
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side of the same on the axis of symmetry and elastically 
connecting one to the other the two opposite longitudinal 
sides of the two swinging frames. 

The resonator according to the invention makes it 
possible to prevent undesirable reactions at the securing 
points from influencing the frequency and the quality 
factor at any amplitude. In addition the resonator ac- 
cording to the invention can be designed in such a man- 
ner that, apart from the direct securing point, it com- 
prises no part which does not contribute directly with 
its elasticity to the resonance phenomenon and the sole 
purpose of which would be to connect the oscillating 
parts elastically with the securing point. The securing 
points may easily be designed in such a manner that the 
frequency of the resonant oscillation of same direction 
may be reduced in a sufficiently pronounced degree in 
comparison with the resonant oscillation of opposite 
direction used for time measurement. Finally the reso- 
nator according to the invention offers, compared to the 
O-shaped oscillator of known type mentioned above, the 
additional advantage that for the same construction 
length it oscillates at a lower frequency. 

Four embodiments of the resonator according to the 
invention will now be described by way of examples 
with reference to the accompanying drawing. 

FIGURE 1 shows a first, FIGURE 2 a second, FIG- 
URE 3 a third and FIGURE 4 a fourth embodiment seen 
from above in plan view. 

In the first embodiment illustrated in FIGURE 1, two 
masses 1 are each symmetrically connected with the two 
spring frames 2 which determine the resonance, and 
which each consist of two parts, which are symmetrical 
in relation to the resonance straight line r and to the 
axes s* which are parallel to the axis of symmetry s which 
is at right angles to r. The two frames 2 are connected 
to one another by means of the two identical coupling 
members 3, and these in their turn are connected to the 
securing point 5 by means of the two identical members 
4. The constructive design of the parts 3 and 4, which 
together form a T-shaped connecting piece, together with 
the other dimensions, determine the coupling between 
the two oscillating frames 2 as well as the (lower) fre- 
quency of the oscillation of same direction, which may 
naturally not be used owing to its reaction on the secur- 
ing point, but which owing to its relation with the possi- 
ble influence of disturbances has a certain importance. 
The cross section of the frame 2 is the same over the 
whole of its length, and it is to be noted that the elastic 
length of the frame has been reduced by a same amount 
in relation to the total length of the resonator by the 
masses and by the securing means. 

The embodiment according to FIGURE 2 differs from 
the preceding one in four points. First of all the secur- 
ing is effected in two securing points 15 symmetrically 
arranged in relation to the resonance straight line r, the 
two frames 12 being coupled by the members 13 and 
these being elastically connected to the securing points 
15 by means of the cross-shaped member 14. Secondly, 
the four short sides 12a of the frames 12 are bent into 
loops in order to lessen the stiffness of the frame. Third- 
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ly, the masses 11 are H-shaped, but also symmetrically 
arranged about the frame. Fourthly, the masses 11 are 
here secured to the frame and are made of another ma- 
terial as that of the latter. 

In the case of the third embodiment illustrated i in FIG- 
URE 3, the securing is effected in two symmetrical points 
25 located on the axis of symmetry s, the two frames 22 
being coupled by the member 23 and the latter being con- 
nected to the securing points 25 by the two members 24. 
The members 23 and 24 together form a cross-shaped 
holder. The frames 22 are made less stiff by a reduc- 
tion in cross-section in the four edge parts 22a. The 
elastic length of the frame 22 is less reduced on the side 
corresponding to the securing points than on the side 
of the masses 21. These are only secured on one side to 
the frame 22, 

FIGURE 4 illustrates a further securing possibility and 
a possible variant of the shape of the frame 32. The se- 
curing means make use of two securing points 35 sym- 
metrically arranged on the axis r, from which two identi- 
cal members 34 lead to the two identical coupling mem- 
bers 33, The members 33 and 34 fonm a T-shaped elas- 
tic member. The masses 31 are identical with the 
masses 11. 

In the illustrated embodiments the oscillating frames 
are of a generally elongated rectangular shape. These 
oscillating frames could be of any other given shape, pro- 
vided of course that the symmetry in relation to the two 
axes of symmetry is preserved. For instance the oscillat- 
ing frames could be made elliptical in shape. Finally it 
would also be possible tó vary the cross-section of the 
frames, provided the necessary symmetry is observed. 

What I claim is: 

1. A mechanical resonator for normal frequency oscil- 
lators in time-keepers, with two axes of symmetry which 
are at right angles to one another and of which the one 
forms the resonance straight line, comprising two masses 
oscillating in opposition on the resonance line, securing 
means which stand mathematically still in space with re- 
lation to said masses, two substantially identical swing- 
ing frames having two opposite longitudinal and two op- 
posite short sides arranged symmetrically in relation to 
the axes of symmetry in such a manner that the longitu- 
dinal sides are halved by the resonance straight line, 
said frames carrying on each of their farther longitu- 
dinal sides one of said oscillating masses arranged sym- 
metrically in relation to the resonance straight line, said 
securing means being arranged symmetrically between 
said frames and elastically connecting the two adjacent 
longitudinal sides of said frames, 

2. A resonator according to claim 1, wherein said 
frames comprise rods of constant cross-section, 
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3. A resonator according to claim 1 wherein said 
frames are substantially rectangular in shape. 

4. A resonator according to claim 1, where said frames 
and said masses are made of different materials. 

5. A resonator according to claim 1, wherein the short 
sides of said frames comprise at least one spring loop. 

6. A resonator according to claim 1, wherein the short 
sides of said frames have a reduced cross-section. 

7. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided which lie symmetrically in re- 
lation to the centre on the resonance straight line, a cross- 
shaped connection connecting said frames and said se- 
curing points together. 

8. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided on the axis of symmetry which 
is perpendicular in relation to the resonance straight line 
and the coupling of said two frames and the connection 
with said securing points being effected by means of an 
elastic cross-shaped support. 

9. A resonator according to claim 1, wherein two se- 
curing points are provided on the axis of symmetry which 
is perpendicular in relation to the resonance straight line 
and the coupling of said two frames and the connection 
with said securing points being effected by means of two 
T-shaped elastic members. 

10. A mechanical resonator for normal frequency 
oscillators in time-keepers, with two axes of symmetry 
which are at right angles to one another and of which 
one forms the resonance straight line, comprising two 
masses oscillating in opposition on the resonance straight 
line, two substantially identical swinging frames having 
each two opposite longitudinal sides and two opposite 
short sides arranged symmetrically in relation to the axes 
of symmetry so that their longitudinal sides are halved 
by said resonance straight line, said frames carrying on 
each of their farther longitudinal sides one of said oscil- 
lating masses arranged symmetrically in relation to the 
resonance straight line, and securing means comprising 
two elastic T-shaped connecting pieces connecting the 
two adjacent longitudinal sides of said swinging frames, 
and a securing point disposed at substantially the cross- 
ing of said two OS axes and standing mathemati- 
cally still in space. 
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The use of a mechanical resonator for standard fre- 
quency oscillators in simple time measuring devices de- 
pends on four essential characteristics: (1) low frequency, 
(2) small position error, (3) high isochronism and (4) 
high quality factor. 

When using the best known resonator, the tuning fork, 
a position error occurs which, for frequencies below ca.1 
kHz. is notably greater than the remaining errors. Various 
resonators have been therefore developed which, owing to 
their shape, are not affected by any position error whatso- 
ever. For the family of resonators of two masses and 
two springs, the following possibilities are given for the 
elimination of the position error: 

(1) The symmetry of the resonator has the effect that 
the resonance motion of the two masses lies on a common 
straight line. Owing to this the influence of any eventual 
gravitational field is completely eliminated. 

(2) Mutual compensation of the position influences. 
By this is to be understood that one half of the resonator 
is accelerated by the same amount as the other half is 
slowed down. 

Owing to the mechanical coupling of the two halves of 
the resonator the frequencies which have been slightly 
modified by the gravitational forces get mixed, and the 
resonator oscillates independently of its position, pro- 
vided that the two amplitudes are equal. 

The mechanical resonator for standard frequency oscil- 
lators in time measuring devices according to the invention 
comprises two substantially U-shaped spring vibrators, 
two masses, means for securing the resonator in the time 
measuring device, elastic holders, each spring vibrator hav- 
ing a free end carrying one of said masses, the other ends 
being connected together so that both U-shaped springs 
form the general shape of an “S,” said holders being ar- 
ranged to connect elastically the middle of said “S” to said 
securing means, and all parts of the resonator being ar- 
ranged and shaped dynamically centrally symmetrically 
in relation to the center of gravity of the resonator. 

The two parts of the resonator are thus arranged geo- 
metrically and/or dynamically centrally symmetrically in 
relation to the centre of gravity of the resonator, and in 
this case the resonance motion is such that at any moment 
the position of the masses varies exactly centrally sym- 
metrically. This means that the centre of gravity of the 
resonator (when the amplitudes of its two halves are 
equal) remains exactly stationary. The resultants of the 
forces of inertia of the two halves of the resonator do 
not however act exactly on a common straight line. Owing 
to this the two masses are subjected to supplementary 
positive, respectively negative accelerations depending on 
their position in the gravitational field. These unequal 
influences on the frequency are compensated owing to 
the resilient holding of the two parts of the resonator. 
In addition, the forces of inertia produce a small parasitic 
torque relative to the centre of gravity, which oscillates at 
double the frequency of the resonator, 

The following embodiments given by way of examples 
of the resonator according to the invention are described 
with reference to the accompanying drawings. 

FIGURES 1-4 each illustrates an embodiment. 
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In the embodiment illustrated in FIG. 1, the two identi- 
cal masses 1 are each connected centrally symmetrically 
relative to the centre of gravity S with each of the identi- 
cal springs 2. The arrangement of the general shape of 
the springs as well as of the cross-sections is subjected to 
no other conditions than that the bearing reactions, which 
oscillate with double the frequency of the resonator, must 
be reduced to a magnitude of the second order, and that 
in addition the local stresses in the material must be kept 
within favourable limits. The centrally symmetrical 
springs 2, which carry the masses 1, are connected to- 
gether and to the securing point 5 by a coupling member 
3 and two elastic holders 4. The connection between the 
two halves of the resonator is effected hereby the cou- 
pling member 3 and is not directly influenced by the se- 
curing points 5. 

The resilient mounting of the coupling members 3 by 
means of the elastic holders 4 has the effect that the 
vibration in phase of the resonator lies somewhat below 
the vibration in opposition required for the measurement 
of time. The unavoidable constructive and material in- 
equalities in the two resonator halves are thus compen- 
sated. The unequal influences of the gravitational field 
аге compensated by the elastic holders 4. 

The embodiment shown in FIG. 2 differs from the pre- 
vious One in that the two springs 12 are connected direct- 
ly together and therefore the coupling member merges 
constructively at S with the springs. The elastic holders 
14 provide the connection with the securing means 15 
and bave the same function as that described above. 

In FIG. 3 another embodiment of the coupling and 
holding members is shown. Here the coupling member 
23 connnects the two springs 22, which are each prolonged 
by the elastic holders 24 which lead to the securing points 
25. 


FIG. 4 shows an embodiment with springs 32, carry- 
ing masses 31, which springs are bent in relation to the se- 
curing points 35 in the direction opposite to that shown in 
FIG. 3. In addition the coupling member 33 is provided 
with a hole which may serve as a passage for an indicating 
mechanism. Two elastic holders 34 connect the coupling 
member 33 to the securing points 35. Each holder 34 is 
in alignment with a fixed end of a spring 32. 

The resonator according to the invention need not have 
an exactly symmetrical geometric shape, it is sufficient if 
it is dynamically symmetrical in relation to the center of 
gravity S. 

What I claim is: 

1. Mechanical resonator for a standard frequency oscil- 
lator in a time measuring device, said resonator compris- 
ing two substantially U:shaped spring vibrators, two 
masses, means for securing the resonator in the time meas- 
uring device, elastic holders, each spring vibrator having 
a free end carrying one of said masses, the other ends of 
said spring vibrators being connected so that together the 
U-shaped springs form the general shape of an “S,” said 
holders connecting elastically the middle of said “S” to 
said securing means, and all parts of the resonator being 
arranged and shaped dynamically centrally symmetrical- 
ly in relation to the center of gravity of the resonator. 

2. A resonator according to claim 1, wherein said U- 
shaped spring vibrators are connected together by means 
of a rigid coupling member connected to said elastic 
holders. 

3. A resonator according to claim 2, wherein all vibrat- 
ing parts are made of the same material. 

4. Mechanical resonator for a standard frequency oscil- 
lator in a time measuring device, said resonator compris- 
ing two substantially U-shaped spring vibrators, two 
masses, two securing means for securing the resonator to 
the time measuring device, two elastic holders, and a rigid 
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coupling member surrounding the center of gravity of the 
resonator, each spring vibrator having a free end carrying 
one of said masses, the other ends being connected to said 
coupling member so that both spring vibrators form to- 
gether the general shape of an “S,” each of said holders 
being fixed opposite a spring vibrator end to said coupling 
member in such a manner that each holder is in substan- 
tial alignment with the fixed end of one of the spring 
vibrators and that each of the latter overlaps one of said 
holders, and all parts of the resonator being arranged and 
shaped dynamically centrally symmetrically in relation to 
the center of gravity of the resonator. 


4 


5. A resonator according to claim 4, wherein all parts 


are made of the same material. 
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Torsion oscillators are already known in the watch- 
making industry, which oscillators are constituted by 
torsion springs of which one end is secured to the clock- 
work frame, whereas the other end carries a mass co- 
operating with the means for the upkeep of its oscilla- 
tions. 

In certain structures, springs with a cross-shaped cross- 
section have been used, said cross-section being obtained 
by machining a cylinder or by associating four flat strips. 

It has also been proposed to fit the medial section 
of the spring inside a support rigid with the frame, so 
as to allow the fitting at both ends of said spring of a 
mass oscillating with a difference in phase between such 
masses with a view to ensuring the dynamic balance of the 
whole arrangement. 

Although this leads to very satisfactory results, the 
torsion oscillators equipped with such springs have а 
frequency of oscillation which varies according to the 
slope given to the oscillatory axis. 

The present invention has now for its object the 
provision of an oscillator wherein the -position assumed 
-by the oscillator has an effect which is considerably re- 
duced when compared with all known oscillators. Said 
improved torsion oscillator includes at least one torsion 
spring secured on the one hand to the frame and on the 
other hand to at least one oscillatory mass. 

According to a main feature of the invention, said 
spring includes chiefly two sections extending to either 
side of the oscillatory axis and forming with each other 
an angle different from 180°, the two sections being inter- 
connected at least in their medial area in the vicinity 
of the oscillatory axis while at least one of said sections 
is elastically secured to the frame. 

All the springs used hitherto have furthermore the 
drawback of a non-linear distorsion, which leads to 
a binding between the values of the frequency of oscilla- 
tion and their amplitude. By suitably selecting the shape 
of the spring, it is however possible to reduce to a large 
extent such as non-linearity of distorsion. 

Now, according to a further feature of the invention, 
the torsion spring is cut so. as to form sections which 
are perpendicular to its torsional axis, which sections 
are located and sized so as to operate chiefly under 
flexional condition. 

However, in the case of a simple spring such as 
that defined hereinabove, the mechanical stressing of the 
Spring is concentrated within limited areas, -particularly 
at the points where the spring is fitted in the clockwork 
frame and in the oscillatory mass. . Such local stresses 
result in a lowering of the overtorsioning coefficient of 
the oscillator, the actually operative length of the spring 
being very small. 

Under such conditions, it has been attempted to pro- 
duce a structure wherein the springs operate in a more 
rational manner so as to improve the overtensioning factor 
of the oscillator and to reduce the value of the non-linear 
component produced by the torsion with reference to 
the linear components produced by flexion or bending. 

According to a still further feature of the invention, 
the spring is constituted by a strip folded into meanders 
or is tortuous-shaped so as to increase its operative length; 
said spring operating chiefly under flexional conditions is 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


60 


70 


2 


thus constituted by sections the shape of which satisfies 
at least approximately the condition of equal or uniform 
resistance, 

The smooth distribution of the deformations along 
the length of the spring leads to a more rational use of 
the developed length of the springs and it has for its 
result an improved resonant factor while the stresses due 
to the fitting of the spring are reduced. 

Further features and advantages of the invention will 
appear in the reading of the following description of vari- 
ous embodiments of the invention given by way of ex- 
amples in a non-limiting sense and illustrated in the ac- 
companying drawings wherein: 

FIG. 1 is an elevational view of an oscillator incorporat- 
ing a spring of a simple winding shape. 

FIGS. 2 and 3 are plan views at two different stages 
of operation of the oscillator illustrated in FIG. 1. 

FIG. 4 illustrates a spring assuming an improved wind- 
ing shape. 

FIG. 5 illustrates a double spring constituted by two 
elementary springs of the type disclosed by FIG. 4 when 
arranged in a common plane. 

FIG. 5a shows the springs according to FIG. 5 after 
they have been bent. 

FIG. 6 illustrates a spring of the type. disclosed in 
FIG. 4 associated with means for securing it to its frame. 

FIG. 7 illustrates a further spring including two twin 
elementary springs when arranged in a common plane. 

FIG. 7a illustrates the spring according to FIG. 7 after 
it has been folded. 

FIG. 8 illustrates an oscillatory mass fitted on two 
springs. 

The oscillator illustrated in FIG. 1 includes four ele- 
mentary springs 1 arranged in cross-formation and each. 
constituted by a blade of a general approximately rec- 
tangular shape, said blades being provided with slots 
cut perpendicularly to the torsional axis of the oscillator 
so that the successive sections form a wavy shaped struc- 
ture. 

Each elementary spring of which two are shown in 
FIG. 1 has two ends 2 and 3 which are each fitted in a 
ring 4 or 5, respectively, carrying an arm which is not 
illustrated and the outer end of which cooperates with 
the electronic means provided for the upkeep of the move- 
ments of the clockwork. 

The central section of each elementary spring carries 
a medial elastic radially directed tongue 6 adapted to 
be secured to a stationary support 7 rigid with the frame 
of the clockwork, said tongue extending between two 
radially directed U-shaped sections. 

The torsion of the spring as a whole is obtained by a 
mere bending of the arms 8 and 9 of the U-shaped sec- 
tions arranged perpendicularly to the torsional axis of the 
spring with reference to which axis the elementary springs 
extend radially. FIG. 2 illustrates the spring when in- 
operative whereas FIG. 3 shows it after a torsional stress, 
that is after a relative bending of the arms 8 and 9 of the 
different U-shaped sections of the elementary springs. 

In the embodiment illustrated, intended for incorpora- 
tion with a wrist watch, the spring is given for instance 
a length of 4 mm. and a thickness of 0.08 mm. The oscil- 
lator extends over about one degree. The alloy forming 
the spring should be of a self-compensating type and have 
a low thermal conductivity. 

The frequency of oscillation is thus comparatively in- 
dependent of amplitude. Furthermore, the wavy outline 
of the elementary springs allows obtaining, for a same 
height between the support and the oscillating mass, an 
operative length which is much larger, which leads to a 
structure of a reduced height together with a reduction 
in the frequency of oscillation. 
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The accuracy of the fitting plays also a lesser part in 
the definition of the accurate operative length of the 
springs, while the absence cf any auxiliary distorsion al- 
lows a reduction in the clamping of the springs and this 
is important by reason of the difficulties generally en- 
countered in the execution of a rigid and accurate fit- 
ting. 

Lastly, the medial tongues 6 allow executing readily 
the elastic coupling required for the synchronized opera- 
tion of the two masses oscillating with a difference in 
phase between them. 

Instead of resorting to four independent springs, it is 
possible and even advantageous to associate the springs 
two by two by means of a connection between their 
medial areas. Such twin springs are obtained by folding 
at 90° a blade the outline of which is obtained by cuts 
such as those illustrated in FIG. 1, the left-hand and 
right-hand elementary springs of said FIG. 1 being con- 
sidered in such a case as rigid with each cther along 
the medial areas 10. 

FIG. 4 illustrates a spring of an improved shape. It 
includes a succession of juxtaposed sections constituted 
by the alternation of flat sections 1, 3, 5, 3, 1’ parallel 
with the oscillatory axis 10 and of flat sections 2, 4, 4, 2 
perpendicular to said axis. 

The sections parallel with the torsional axis operate 
substantially under torsional conditions while those which 
are perpendicular thereto operate substantially under 
flexional conditions. The length of the elements 2 and 
4 being several times larger than that of the elements 
1, 3 and 5, the flexional stresses will predominate, which 
is an advantage since the latter follow a linear law, 
whereas the torsional stresses do not. 

With a view to distributing as well as possible the 
stresses throughout the length of the spring, the latter is 
of a shape approximately matching the condition of equal 
or uniform resistance. To this end, the breadth of the 
elements perpendicular to the axis of oscillation 10 is 
reduced when the points considered thereon are further 
remote from said axis. This is the case for the sections 
2 and 4 whereas the sections 3 and 5 which are parallel 
with the oscillatory axis 10 are too short for them to be 
given a more elaborate shape. The fitting of the spring 
is performed along the terminal edges or sections 1 and 
1’. The medial section 5 of the spring is secured to the 
clockwork plate in a manner to be described hereinafter 
with reference to FIG. 6. 

FIG. 5 illustrates an embodiment wherein the springs 
such as those illustrated in FIG. 4 are associated two 
by two and form a single member obtained through 
stamping and folded thereafter along a vertical axis of 
symmetry which allows obtaining two elementary springs 
forming together an angle approximating 90° as illus- 
trated in FIG. 5a. The connection ensured between 
the two ends 1 and 1’ of the two elementary springs in- 
creases considerably the rigidity of the fitting even in 
the case of a comparatively light clamping, the torsional 
stress exerted on one of the elementary springs being 
absorbed by the fitted end of the other spring. The 
radius of curvature of the fold is such that it allows asso- 
ciating two such pairs of elementary springs although the 
operation of the oscillator is in principle possible with 
a single pair of elementary springs in spite of the draw- 
backs arising through the asymmetry in the distribution 
of the stresses. 

The means connecting the springs with the clockwork 
plate may advantageously form part of a fraction at 
least of the associated springs. 

FIG. 6 illustrates a spring fitted through its ends 1 
and 1” and including an extension forming a securing lug 
6 which is in one with the medial portion of the spring. 
Said lug is provided at its outer end with securing holes 
8 and with a notch 7 registering with the torsional axis 
so as to allow the association of two identical springs 
in crossed relationship. As a rule, a spring arrangement 
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should include only two securing lugs forming prefer- 
ably with each other an angle approximating 90°. À 
third spring may be fitted along the plane bisecting the 
plane formed by the two first elementary springs and 
lugs; an exaggerated number of securing lugs is however 
detrimental since such an arrangement leads to securing 
stresses which are highly objectionable as far as the 
isochronism of the oscillator is concerned. 

FIG. 7 illustrates a further embodiment of two springs 
obtained through bending. The two elementary springs 
are interconnected by three bridges 15, 16 and 17 lo- 
cated respectively between the ends of the springs and 
in their medial areas. It is sufficient, in principle, to 
provide only one bridge, to wit; the medial bridge 17. 
Said bridge 17 is connected through tongues 7 and 7’ 
with the securing lugs 6 and 6’. Said tongues are given 
a shape corresponding to that of a solid member of equal 
or uniform resistance, so that they are narrow at their 
ends facing the oscillatory axis in order to disturb the 
oscillations to a minimum extent; said tongues flare out- 
wardly so as to have a sufficient resistance against stresses 
parallel with the oscillatory axis, which may arise under 
the action of the oscillatory masses. The forces perpen- 
dicular to the oscillatory axis are absorbed by the con- 
necting bridge 17 after folding of the spring in the man- 
ner illustrated in FIG. 7a. 

The torsion to which the securing lugs are subjected 
during the oscillation of the spring may be still further 
reduced by the insertion of a corner piece 9 which is suit- 
ably located across the elementary springs, so as to give 
the system a greater rigidity. 

The corner piece may also be located centrally as il- 
lustrated by the dotted lines 10. In the case where two : 
oscillatory masses are used, which are respectively se- 
cured to the ends 1 and 1’ and oscillate in opposed 
phase-relationship, it is however essential for the secur- 
ing lugs to retain a sufficient elasticity when subjected 
to the oscillatory movement so as to ensure the me- 
chanical coupling between the two oscillatory masses. 

FIG. 8 shows in plan view an embodiment of a tor- 
sion oscillator incorporating springs of the type described 
hereinabove. The two folded elementary springs are se- 
cured to two areas 11 of the clockwork plate through 
their securing Jugs 6, while their terminal edges 1 are 
fitted in an oscillating mass constituted by four steel sec- 
tor-shaped members 12 between which said edegs 1 are 
clamped. 

The elastic ring 13 which is slotted at 18 surrounds 
the sector-shaped members and holds them in position 
during their assembly before the outer ring 14 is urged 
an a tight fit round the elastic ring 13 to hold same 
ast. 

It should be remarked that since the springs include 
sections parallel with the oscillatory axis which operate 
under torsional conditions, while the oscillating masses 
may move freely in an axial direction, no tensioning or 
compressing force can appear in the springs or in the 
oscillatory masses in contradistinction with the struc- 
tures incorporating springs perpendicular to the axis and 
operating under torsional conditions, while the oscillat- 
ing mass is secured to the ends of said springs. 

The oscillator illustrated in FIG. 8 may be executed 
with numerous modifications as concerns the number 
of elementary springs, the number of securing points 
or the number of fitting areas. Said oscillator includes 
generally oscillatory masses secured to the opposite ends 
1 and 1’ of the spring and oscillating in opposed phase 
relationship so as to ensure the dynamic balance of the 
spring arrangement. 

In particular, the angle between the two halves of the 
folded spring may be different from 90° and as already 
mentioned hereinabove, the bridges 15 and 16 connecting 
said halves are not essential and may be omitted. 

The maintenance of the oscillations may be performed 
for instance electromagnetically as disclosed for instance 
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in the French Patent 1,240,964. Numerous modifica- 
tions and in particular more intricate shapes obtained 
with the aid of calculation or experimentation may obvi- 
ously be imagined, within the scope of the invention as 
defined in the accompanying claims. 

What I claim is: 

1. A torsion oscillator for a clockwork movement car- 
ried inside a frame comprising at least one flexible, metal- 
lic, blade of general rectangular shape having a vertical 
axis of symmetry and consisting of two inter-connected 
elementary spring parts forming with each other an angle 
other than 180° along said vetrical axis, said axis forming 
the oscillatory axis for said elementary spring parts, said 
blade having radial slots cut therein perpendicularly to said 
axis thereby forming in each of said elementary springs 
a succession of sections extending outwardly and radially 
from said axis so as to increase the operative length of said 
elementary springs, said blade having medial and terminal 
sections, said terminal sections being secured to an oscil- 
latory mass, said oscillator operating mainly under 
flexional conditions. 

2. A torsion oscillator for a clockwork movement com- 
prising two normally flat blades each having a vertical axis 
of symmetry and juxtaposed on either side of said axis of 
symmetry forming the torsional axis, each of said blades 
being folded along said vertical axis of symmetry thereof 
thereby forming two elementary springs angularly dis- 
placed by about 90° and having medial and terminal sec- 
tions, each of said blades being cut axially to form sev- 
eral radially directed slots thus forming in said elementary 
springs sections alternately parallel and perpendicular to 
said axis, said sections parallel to said axis operating un- 
der substantially torsional conditions; said sections per- 

.pendicular to said axis. operating under substantially 
flexional conditions, owing to said sections perpendicular 
to said axis being substantially longer than said parallel 
sections, said terminal sections of said blades being secured 
to oscillatory masses; and means securing said medial sec- 
tions of said blades to the plate of said movement. 

3. A torsion oscillator for watch or clockwork move- 
ment comprising at least one normally ‘flat spring blade 
composed of low thermal conductivity, self compensating 
alloy material, said blade being folded along a vertical 
axis of symmetry thereby forming two elementary springs 
angularly displaced by about 90° and having medial and 
terminal sections, said blade having radial slots cut therein 
perpendicular to said axis thereby forming in each of said 
elementary springs a succession of sections extending out- 
wardly and radially so as to increase the operative length 
of said springs, said sections being alternately parallel and 
perpendicular to said axis, said sections parallel to said 
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axis Operating under substantially torsional conditions; 
said sections perpendicular to said axis operating under 
substantially flexional conditions, the length of said sec- 
tions perpendicular to said axis being substantially longer 
than said parallel sections; said terminal sections being se- 
cured to oscillatory masses and means securing said 
medial section of said blade to the plate of said movement. 

4. A torsion oscillator for a clockwork movement car- 
ried inside a frame and comprising at least one flexible, 
metallic blade having a vertical axis of symmetry and 
consisting of two inter-connected spring parts forming 
with each other two inter-connected elementary springs 
along said vertical axis, said axis thus forming the oscil- 
latory axis for said elementary springs, said blade having 
radial slots cut therein perpendicularly to said axis extend- 
ing forming in each of said elementary springs a suces- 
sion of sections extending outwardly and radially from 
said axis to increase the operative length of said springs, 
said blade having medial and terminal sections, each ele- 
mentary spring having a securing lug integral with said 
medial section, said securing lugs forming therebetween 
an angle of about 90°; and a third spring fitted along a 
plane bisecting the angle formed by said elementary 
springs and said lugs, said terminal sections.of said springs 
being secured to an oscillatory mass, said oscillator operat- 
ing mainly under flexional conditions. 

5. A torsion oscillator for clockwork movements car- 
ried inside a frame comprising a pair of flexible blades 
each having a vertical axis of symmetry and bent to either 
side of said axis, each blade having cut therein slots ex- 
tending radially of said axis thus forming a succession of 
sections extending outwardly of said axis; an oscillating 
mass secured to at least one end of the axial length of said 
blades, a tongue rigid with each blade extending in its 
plane at a point substantially at mid-distance between: the 
ends of its axial length and secured to the clockwork 
frame, said tongues having a fraction at least of their 
radial length in outwardly flaring outline to form mem- 
bers of a substantially uniform tensional resistance against 
stresses parallel to the oscillatory axis. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


This disclosure is concerned with an escapement assem- 
bly for a timepiece in which pallet arms are secured to the 
free extremity of a vibrator, the pallet arms having at 
their extremities gathering pallets cooperating with the 
teeth of the escapement wheel, these teeth having flanks 
and the active flank of each tooth being parallel to one 
of the faces of the corresponding pallet whereby the pallet 
arms can oscillate perpendicularly to the plane of the es- 
capement wheel and the assembly can function satisfac- 
torily in any position. 
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In a watch movement, the purpose of the escapement 
is to transmit the energy received by the gear train, itself 
driven by the driving spring to the regulating member 
formed by the spiral spring, and balance. This escape- 
ment comprises generally an independent pallet oscillating 
around an axis fixed in the plate. The mechanical linkage 
between the pallet and the regulating member consisting 
of the plate bearing the pin which stops against each of the 
horns of the pallet, is relatively complicated. Furthermore, 
the spiral spring balance assembly requires delicate ad- 
justment. 

Many decades ago it was thought possible to replace this 
system in a miniature clock, by a simpler construction com- 
prising pallet arms in the shape of a half-circle, mounted 
at the extremity of a vibrating blade, encased in the plate, 
these pallet arms being provided with two gathering pallets 
diametrically opposed with respect to the centre of the 
escapement wheel. However, this solution, a derivative of 
the classic escapement, was never used since it did not lead 
to satisfactory results. In effect, the pallet arms requiring 
fairly considerable dimensions determined by the diam- 
eter of the escapement wheel, would have.a mass too great 
with respect to the rigidity of the vibrating blade which 
cannot be selected of too large a size if one desires to 
obtain a sufficient amplitude of oscillation to ensure the 
good functioning of the escapement with the minimum 
expenditure of energy. There results inevitably an exces- 
sive buckling of the vibrating blade, according to the posi- 
tion of the escapement device, which makes impossible a 
practical application of the system. 

The present invention precisely has for its object an 
escapement assembly for a watch movement comprising 
pallet arms rigid with a vibrator the vibration of which 
is kept up by the energy of the gear train and which co- 
operates with an escapement wheel, but made in such a 
way that the assembly functions satisfactorily in any posi 
tion. 

This device is characterised by the fact that the pallet 
arms are disposed in such a way that they oscillate per- 
pendicularly to the plane of the escapement wheel. 

The annexed drawing represents by way of example one 
embodiment of the device according to the invention. 

FIGURE 1 represents an escapement device with a 
vibrating blade. 

FIGURE 2 shows a cross sectional view taken along 
II 一 I of FIGURE 3. 
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FIGURE 3 shows an exaggerated profile view of the 
escapement. 

FIGURE 4 shows a modification of the device of FIG- 
URE 1. 

FIGURE 5 is a cross-sectional view showing a further 
modification of the invention wherein the gathering pallets 
are shifted relatively to one another. 

FIGURE 6 shows a further modification of the inven- 
tion employing a second resonator as a time base. 

Between plate 1 of the watch movement, represented 
in FIGURE 1 and a bridge 2 is pivoted an escapement 
wheel 3 the pinion of which 4 rigid with this wheel, meshes 
with a wheel 5, which may be the seconds wheel of a 
watch movement, In every case, wheel 5 transmits the 
energy of the driving member of the movement to the 
escapement wheel 3. This wheel 3 bears on its periphery 
two sets of teeth 6 and 7 cut on each of the opposite faces 
of wheel 3, the teeth of each of these sets being formed 
by a vertical side and an oblique side inclined in the direc- 
tion corresponding to the direction of rotation indicated 
by arrow F of the escapement wheel. The sets of teeth 6 
and 7 are furthermore displaced one with respect to the 
other by a length equal to a half tooth. The escapement 
wheel 3 cooperates with the pallet arms $ which are small 
by comparison with the diameter of wheel 3 and disposed 
vertically. These pallet arms 8 bear two gathering pallets 
9 and 10 formed by ruby stones, encased in each end of 
the pallet arms. These gathering pallets have when viewed 
profilewise (FIGURE 3) a vertical face 9a and 10a re- 
spectively and an oblique face 9b and 105 respectively, the 
two faces being respectively parallel to the flank of the 
teeth of each of the sets of teeth 6 and 7. 

Pallet arms 8 are secured by encasing or by welding, 
to the extremity of the vibrating blade 12 encased by 
its extremity 12b in a rigid support formed by two blocks 
13 and 14 gripping the blade by a pressure of pincers 15 
guided by a column 16 and actuated by a screw 17. In 
order to increase the rigidity of the free end of the vibrat- 
ing blade 12 in its oscillating plane, the extremity 12a of 
this blade is twisted by 90” with respect to the rest of the 
blade, the small length of part 12a prevents practically 
the oscillation of the pallet arms in a plane parallel to the 
plate. Plate 1 has furthermore near the pallet arms, a 
hollow 11 surrounding the lower arm of pallet 8. The 
vertical dimension of this pallet accordingly is small. 

The functioning of this escapement assembly can be 
seen clearly from FIGURES 2 and 3. Each of the gather- 
ing pallets 9 and 10 penetrate at rest very slightly in each 
of the corresponding sets of teeth 6 and 7. This penetra- 
tion is indicated in the drawing by d. One tooth of one or 
the other of the sets of teeth will always then contact 
one of the flanks 9a or 10a of one of the gathering pallets. 
It is advantageous to maintain amplitude а of the oscilla- 
tions of gathering pallets 9 and 10 at a minimal value by 
giving on the one hand to blade 12 a maximum rigidity 
rendering it insensitive to outer shocks and by additional- 
ly reducing its length. This amplitude is limited only by 
safety considerations bearing in mind probable wear of the 
end of the teeth of the sets of the teeth 6 and 7 and the 
mechanical stresses resulting from the shock between the 
end of these teeth and the edges of the gathering pallets. 
FIGURE 3 shows then the escapement device in its rest 
position in which each of gathering pallets 9 and 10 pene- 
trate by a value d in sets of teeth 6 and 7. When wheel 3 
driven by the driving member moves in the direction in- 
dicated by arrow F, the end of the inclined flank of tooth 
18 hits against the end of face 105 of gathering pallet 10, 
communicating to the latter by a vertical component an 
impulse which drives the gathering pallets downwardly. 
Tooth 18 continues to move freely in the direction of arrow 
F and tooth 19 of the upper teeth 6 hits in its turn against 
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face 9b of the upper gathering pallet 9, this gathering 
pallet retaining the escapement wheel 3 until the moment 
when the elastic return force of blade 12 drives gathering 
pallet 9 upwardly freeing tooth 19. The pressure of tooth 
19 on the face 95 of gathering pallet 9 also has a vertical 
component through which is effected the transmission of 
energy from the escapement wheel to blade 12, necessary 
for the upkeep of the oscillation of the latter. 

By a judicious choice of the inclination of the teeth 
it is possible to obtain a minimum transfer of energy suf- 
ficing for the upkeep of the oscillation of the vibrating 
blade at its resonance frequency and ensuring a total de- 
pendency of the advance of wheel 3 on the oscillation of 
the vibrating blade at its resonance frequency. 

In the example described, the time base is formed by 
the vibrating blade itself and it is therefore important 
that the frequency of oscillation be stable. In order to im- 
prove this stability, there could be used instead of a sim- 
ple blade, a tuning fork or a resonator derived from a 
tuning fork, one of the branches bearing the pallet on and 
the other branch oscillating freely and synchronizing the 
first branch. There could also be used another form of res- 
onator, for example a dynamically balanced resonator, 
such as a resonator in the shape of an H, O or S. 

Furthermore instead of displacing one set of teeth with 
respect to the other set of teeth of the escapement wheel 
it is possible to displace one pallet a half tooth with re- 
spect to the other as shown in FIGURE 5. 

It is very important to allow, with respect to pallet arms 
8, to the escapement wheel a certain clearance vertically 
and to provide for the possibility of regulating this clear- 
ance, a judicious choice thereof permitting to correct the 
buckling effect which might still exist in the escapement 
wheel. 

The isochronism of such a system will never be partic- 
ularly satisfactory so that as shown in FIGURE 6 it is 
preferred to use a second resonator (20) as a time base, 
the frequency of oscillation of which is a multiple of the 
oscillation frequency of the vibrating organ bearing the 
pallet arm and synchronizing the latter either mechanical- 
ly, magnetically, electro-dynamically, or electro-mag- 
netically. This second oscillator can be for example a tun- 
ing fork. 

What is claimed is: 

1. In a timepiece having a driving movement, a plate, 
a toothed escapement wheel pivoted on said plate and re- 
ceiving driving energy from said movement, an escape- 
ment assembly comprising a vibrator having one extremity 
Tigidly secured to said plate, and a free extremity, pallet 
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these extremities thereof gathering pallets cooperating with 
the teeth of said escapement wheel, said teeth having 
flanks and one of said flanks being parallel to one side 
of the corresponding pallet whereby said pallet arms can 
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oscillate perpendicularly to the plane of said escapement 
wheel and said assembly can function satisfactorily in any 
position. 

2. Escapement assembly according to claim 1, wherein 
said vibrator constitutes at the same time the regulating 
member for said timepiece and said pallet arms are 
straight. 

3. Escapement assembly according to claim 1, wherein 
said vibrator forms part of a resonator constituting a reg- 
ulating member for said timepiece. 

4. Escapement assembly according to claim 1, wherein 
said vibrator is a vibrating blade. 

5. Assembly according to claim 1, having a resonator 
serving as a time base, said resonator oscillating at a fre- 
quency equal to a multiple of the frequency of said vibra- 
tor. 

6. Assembly according to claim 1, wherein the escape- 
ment sides of said wheel each bear two sets of planar teeth 
cooperating each with a gathering pallet of the pallet. 

7. Assembly according to claim 6, wherein the two sets 
of teeth are identical in shape and shifted one with respect 
to the other by a half tooth and that the gathering pallets 
are alined on a perpendicular to the plane of the escape- 
ment wheel. 

8. Assembly according to claim 7, wherein said two sets 
of teeth are identical in shape and their teeth are alined 
while the gathering pallets are shifted one with respect to 
the other by a half tooth. 

9. Assembly according to claim 1, wherein the free ex- 
tremity of said vibrator bearing the pallet arms is twisted 
by 90° with respect to the rest of the blade whereby the 
rigidity of said extremity is increased. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


In a mechanical oscillator for an electronically con- 
trolled timepiece having a predetermined frequency of 
vibration and which comprises two spaced vibratory ele- 
ments oscillating in opposition of phase with a given am- 
plitude, said elements having elastic return forces of me- 
chanical origin along a principal direction; magnets are 
mounted on each of the elements, facing one another and 
lying entirely within the space operating the elements in 
order to generate magnetic forces in the same principal 
direction as the elastic return forces in order to stabilise 
the vibration frequency of the oscillator in a manner re- 
sponsive to the amplitude. 





Electronically controlled timepieces generally comprise 
magnetic means for setting parts of a mechanical vibrator 
serving the time keeping standard, such as a tuning fork 
into vibration towards and away from each other. A recip- 
rocable motion converter such as a pawl is attached to 
one of these vibrating parts and cooperates with a ratchet 
wheel so as to cause rotation thereof during continuous 
oscillation of the vibrator. The ratchet is operatively con- 
nected to the conventional gear train of the watch so as 
to actuate the hand of the watch. 

Precise mechanical oscillators usually have a structure 
which is dynamically balanced usually by the interaction 
of two similar elements oscillating in opposite phase such 
as the two branches of a tuning fork or the two arms of a 
torsion oscillator. However the frequency of a mechanical 
oscillator is never rigorously free of the amplitude. In 
those oscillators which for one reason or other cannot be 
stabilised in their amplitude as is the case with oscillators 
of electronic wrist-watches, the amplitude of which de- 
creases with the voltage of the feed cell, this dependency 
is manifested by a frequency shift which sometimes can- 
not be tolerated. 

The present invention precisely has for object a device 
for stabilising the oscillation frequency of a mechanical 
oscillator for time-keeping apparatus, this oscillator being 
dynamically balanced by a structure having two elements 
oscillating in opposite phase of a function of its amplitude 
and characterised by the fact that it comprises means rigid 
with the oscillating elements which engenders interacting 
forces in the same principal direction as the elastic return 
forces of mechanical origins of a magnitude, gradient and 
direction such as there results a stabilisation of the fre- 
quency of a function of the amplitude of oscillation. 

The annexed drawing represents by way of example two 
embodiments of the present invention. 

FIGURE 1 shows a tuning fork provided with a device 
for stabilising the frequency. 

FIGURES 2 to 6 show different views of a stabilised 
portion oscillator provided with a frequency stabilising 
device according to the invention and is usable with timing 
units of the type shown in U.S. Patents 3,351,788 and 
3,217,191. 


10 


15 


20 


30 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


70 


2 


The simplest method for generating a magnetic inter- 
action the effect of which is opposite to the return elastic 
forces of mechanical origin varying as a function of the 
amplitude of the oscillation consists in fixing two magnets 
in opposite phases, these elements preferably being formed 
of a poorly conductive material having a high coercive 
field such as an alloy known under the name of ferriedur. 

In the case of the tuning fork shown on FIGURE 1, 
tines 1 and 1’ of the fork have at their extremities two 
magnets 2 and 2” facing one another and close to one 
another in such a way as to generate a magnetic interac- 
tion at high gradient. In a conventional electronic time» 
piece assembly, coils forming part of an electronic circuit 
cause the tines to move to and from each other. Also in 
conventional manner, a reciprocable element such as a 
pawl is attached to one of the tines to actuate a ratchet 
wheel which drives the gear train of the timepiece and 
hence the hands. 

If the magnets are polarised for attraction they tend to 
reduce the frequency when the amplitude increases which 
can be explained in the following manner. | 

When branches 1 and 1’ near one another during the 
oscillation, the magnetic attractive forces are in the inverse 
direction as the elastic forces of mechanical origin while 
these magnetic forces are in the same direction as the me- 
chanical forces when the branches separate. The first effect 
tends to reduce the frequency and the second tends to 
increase it but owing to the high gradient of the magnetic 
forces of interaction, the first effect predominates over the 
second and the frequency tends to decrease when the am- 
plitude increases. 

If the magnets are polarised so as to repel one another, 
there is noted by a similar reasoning that the frequency 
then tends to increase with the amplitude. 

A judicious choice of the parameters of magnetic inter- 
action permits to substantially compensate for a frequency 
shift as a function of the amplitude along broad lines. 

It is often that the transducing system for obtaining the 
oscillatory movement itself has an assembly of magnets 
which it is possible to involve in the compensating process. 
The same is true with the torsion oscillator shown on FIG- 
URES 2 to 6. 

On FIGURE 2 is a plan view of a torsion oscillator 
which comprises two superimposed arms 5 and 6 having 
the general shape of an S on a torsion spring system 
formed by two flat springs 10 and 11 having respectively 
a bent part 10a and 11а in such a way as to form a torsion 
spring having a cruciform section at the ends of which 
are secured arms 5 and 6 and which are encased in the 
support at points 105 and 115. Each of the oscillating arms 
5 and 6 of which the arm 5 is shown alone in FIGURE 4, 
has on each of its extremities 12 and 13 a U-shaped part 
obtained by cutting a plate along the outline shown in 
FIGURE 6 and folding the jaws 8 by 90” along lines 9 
and 9’ in such a way as to obtain the shape shown on 
FIGURES 3 and 5. 

The transducer system is formed by four magnets 3-3, 
4—4’ lodged at the same level in each of the U-shaped 
extremities of each of the arms 5 and 6. This transducer 
system comprises on ithe one hand a coil not shown which 
is common to two magnets 3 and 3’ and a second coil not 
shown common to two magnets 4 and 4”. These two coils 
fit in space 7 and 7’ of each of the U-shaped extremities 
of each of the two arms. In order that the oscillation of 
the arms 5 ánd 6 in counter phase generate a voltage in 
the coils it is necessary that the opposite magnets have 
the same polarity. It occurs that the frequency of such a 
torsion oscillator tends to diminish when the amplitude in- 
creases a phenomena which can be compensated by mag- 
nets polarised so as to repel. The same is true of the pair 
of magnets 3-3” and 4-4” which it suffices to have pro- 
trude in the space separating the two arms in the manner 
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shown on FIGURE 2 in order to obtain the compensation 
desired. 

The arms are made of ferro-magnetic material for ex- 
ample of iron or of an alloy having a high saturation in- 
duction which permits the setting up of a good magnetic 
circuit, 

The device of the type shown on FIGURE 2 permits to 
reduce the frequency shift as a function of the amplitude 
in a ratio of 20 to 1 for an amplitude varying in a ratio of 
1 to 2 and this by very simple means. 

What is claimed is: 

1. In a mechanical oscillator for use in an electro- 
mechanical oscillator system for an electronically con- 
trolled timepiece having a predetermined frequency of 
vibration and comprising, two spaced vibratory elements 
oscillatable in opposition of phase with a given amplitude, 
said elements having when oscillating elastic return forces 
of mechanical origin along a principal direction; magnets 
mounted on each of said elements, facing one another and 
lying entirely within a space separating said elements for 
applying magnetic forces to said vibratory elements in said 
same principal direction as said elastic return forces to 
stabilise said vibration frequency of said oscillator in a 
manner responsive to said amplitude. 

2. Oscillator according to claim 1, wherein said mag- 
nets are similarly polarised so as to compensate for a de- 
crease in frequency when the amplitude of oscillation in- 
creases. 

3. Oscillator according to claim 1, wherein said magnets 
are oppositely polarised so as to compensate for an in- 
crease in frequency when the amplitude of oscillation in- 
creases. 
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4. Oscillator according to claim 1, comprising a pair of 
spaced, superimposed arms, a torsion spring including two 
flat springs secured to said arms, a V-shaped part at each 
extremity of said arms and magnets secured at each ex- 
tremity of said arms in the space separating said arms. 

5. Oscillator according to claim 4, wherein said arms 
consist of a material having a high saturation induction. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


A pawl and ratchet mechanism, for operation by one 
or more vibratory members, is disclosed as including a 
ratchet wheel, preferably having sawteeth, and operated 
by one or more pawls. The feature of the disclosure is 
that the longitudinal center lines of the pawls extend sub- 
stantially perpendicular to the diametric plane of the 
ratchet wheel, or parallel to the axis of the ratchet wheel. 
Each pawl comprises a relatively elongated rectangular 
blade rigidly attached to a vibratory member, and is so 
arranged that one of its narrow longitudinal edges faces 
in the direction of thrust, the blade being so designed that 
it is rigid in the direction of thrust but elastic in a direc- 
tion at right angles to the plane of the thrust. Thus, the 
free end of the blade, which acts on the ratchet wheel, 
can perform elastic excursions from the position of rest, 
but with these excursions being only at right angles to the 
plane of the blade and not within or parallel to the plane 
of the blade. 
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Background of the invention 


This invention is directed to pawl and ratchet mech- 
anisms operable by vibratory means and, more particu- 
larly, to an improved, simplified, and completely reliable 
mechanism of this type which is substantially free from 
interference by external disturbances or vibrations. 

Mechanisms of the type to which the present invention 
is directed are used in precision technology. Ratchet and 
pawl drives of this type include some which comprise one 
driving pawl and one detent or holding pawl, sometimes 
referred to as a “click.” Some mechanisms of this type 
include two diving pawls working in opposed cycles. 

All these known devices have in common a ratchet 
Wheel which is a sawtoothed ratchet wheel, and have, in 
common, the characteristic that the driving pawl which, 
as it moves to and fro, imparts rotary motion to the 
ratchet wheel, as well as a fixed “click” or detent, if one 
is used, are so positioned, with their flat face or faces in 
contact with the ratchet wheel, that their longitudinal 
center line or center lines lie in the diametric plane of the 
ratchet wheel. 

Devices of this type are used, for example, in audio 
frequency stepping movements or mechanisms. In such 
applications, it is necessary to take account of forces of 
inertia, response frequencies and impressed freqeuncies 
arising from shocks and reverberation. Trouble of this 
kind may occur, for instance, if the pawl should slip side- 
wise off the teeth of the ratchet wheel, or may occur as a 
result of buckling of the pawl in the thrust direction and 
vibration in the plane of the buckle, irrespective of 
whether the paw! is in the form of a blade gripped at one 
end or otherwise. 
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Summary of the invention 


In accordance with the invention, a pawl and ratchet 
mechanism is provided and comprising a ratchet wheel 
driven by a vibratory member to which is rigidly at- 
tached a relatively elongated rectangular blade acting as 
a pawl. The blade is so fitted to the vibratory member that 
one of its narrow longer edges faces in the direction of 
thrust, and the blade is so designed that it is rigid in the 
direction of thrust but elastic in a direction perpendicu- 
lar to the plane of the thrust. Thus, the free end of the 
blade, which acts on the ratchet wheel, can perform 
elastic excursions from the line of rest, but with these 
elastic excursions being only in a direction at right angles 
| Ше plane of the blade апа not їп or parallel to that 
plane. 

Preferably, the thrust plane of each pawl extends at an 
angle of from 6° to 40° relative to the tangential plane 
at the point of attack on the ratchet wheel. The natural 
frequency of the pawl may be at least as high as the nat- 
ural frequency of the vibratory member to which it is 
rigidly attached. The period of attack of the pawl on the 
ratchet should preferably not exceed, in duration, one 
quarter cycle of the vibratory member. 

The vibratory member may be provided with two step- 
ping pawls which act on the ratchet wheel at diamet- 
rically opposite points. Alternatively, two vibratory mem- 
bers may be provided each carrying a single stepping 
pawl, with the two vibratory members being so intercon- 
nected that they vibrate toward and away from each other. 
The two vibratory members may be positioned symmet- 
rically relative to the diametric plane of the ratchet wheel, 
and may be fixed to the ends of a torsion vibrator form- 
ing a yoke between the two vibratory members at sub- 
stantially their mid-lengths. 

An object of the present invention is to provide an 
improved ratchet and pawl mechanism operable by vibra- 
tory means. 

Another object of the invention is to provide such a 
mechanism in which it is substantially impossible for the 
pawi to slip out of engagement with the teeth of the 
ratchet wheel. 

A further object of the invention is to provide such a 
mechanism obviating buckling of a pawl in the direction 
of thrust and obviating vibration of the pawl in the plane 
of the buckle. 

Still another object of the invention is to provide such 
a mechanism including a ratchet wheel driven by a vibra- 
tory member having attached thereto a relatively elon- 
gated rectangular blade acting as a pawl, with the blade 
extending perpendicular to the diametric plane of the 
ratchet wheel and substantially parallel to the axis thereof. 

A further object of the invention is to provide such a 
mechanism in which one elongated narrow edge of the 
blade faces in the direction of thrust, and in which the 
blade is so designed that it is rigid in the direction of 
thrust but elastic in the direction perpendicular to the 
thrust plane. 

Yet, another object of the invention is to provide such 
a mechanism in which the blade acting on the ratchet 
wheel can perform elastic excursions from the line of rest 
but substantially only at right angles to the plane of the 
pawl and not within or parallel to such plane. 

A further object of the invention is to provide such a 
mechanism in which the thrust plane of each pawl forms 
a predetermined angle with respect to the tangential plane 
at the point of attack of the pawl on the ratchet wheel. 
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Still another object of the invention is to provide such. 


a mechanism in which the natural frequency of the pawl 
may be at least as high as the natural frequency of the 
vibratory member to which it is attached. 


Brief description of the drawings 


For an understanding of the principles of the inven- 
tion, reference is made to the following description of 
typical embodiments thereof as illustrated in the accom- 
panying drawings. 

In the drawings: 

FIG. 1 is a perspective view of one form of ratchet and 
pawl mechanism, driven by a vibratory member, and 
embodying the invention; 

FIG. 2 is a plan view of the ratchet wheel and the two 
pawls shown in FIG. 1; 

FIG. 3 is a perspective view, similar to FIG. 1, show- 
ing a mechanism embodying the invention and including 
two vibratory tongues; 

FIG. 4 is a perspective view showing a mechanism em- 
bodying the invention and comprising a single vibratory 
member carrying two stepping pawls; and 

FIG. 5 is a perspective view of a further embodiment 
of the invention in which two vibratory members, each 
carrying a stepping pawl, are secured on a torsion vibrator. 


Description of the preferred embodiments 


Referring first to FIGS. 1 and 2, FIG. 1 is a simplified 
perspective view of one embodiment of the invention, 
including a ratchet wheel 1 the shape of whose teeth 
can be seen particularly clearly in FIG. 2. The teeth 3 
are right-angled sawteeth and are particularly suitable for 
the purposes of the invention when the circle 2, to which 
the planes of the thrust faces 3a of the individual teeth 
3 are commonly tangent, has a diameter equal to about 
one-fifth of the ratchet wheel diameter 2R. The radius 7 
of circle 2 may be slightly larger or smaller, of course, 
but it should equal not less than 0.1R and not exceed 
0.6R. 

The reciprocating or oscillating stepping pawl 4 is rig- 
idly attached to the free end of a vibratory member 5, and 
the plane of vibration of pawl 4 does not coincide with the 
diametric plane of ratchet wheel 1 but is in spaced paral- 
lel relation with the diametric plane of ratchet wheel 1. 
Vibratory member 5 is attached to an electromechanical 
transducer 8, which may be in the form of a bracket, so 
that it may be vibrated by the electromechanical trans- 
ducer. 

As can be seen from FIGS. 1 and 2, blade 4, acting 
as the stepping pawl, is not only fitted to vibratory mem- 
ber 5 with one of its narrow longitudinal edges 45 facing 
in the direction of thrust 6, but is also so designed that 
it is rigid in the direction of thrust but elastic in a direc- 
tion perpendicular to the thrust plane. Thus, its free end 
4a, which acts on ratchet wheel 1, can vibrate naturally 
only at right angles to the plane of the blade and not 
within or parallel to that plane. The plane of blade 4 
forms an angle of from 6° to 40° with the tangential 
plane 11 at the point of attack of pawl 4 on ratchet wheel 
1. Blade 4 has a natural frequency at least as high as 
the natural frequency of vibrator member 5 to which it 
is rigidly attached, thereby insuring that the period of 
attack of the teeth of ratchet wheel 1 does not exceed the 
duration of one-quarter of a cycle of vibratory member 
5. The appropriate natural frequency can be obtained by 
selection of a blade of suitable length and thickness. 

Another pawl 9, corresponding to pawl 4, is rigidly 
attached to bracket 7, its mode of attachment and its 
elastic properties being precisely the same as those of 
pawl 4, 

When vibratory member 5 vibrates, pawl 4, which is 
rigidly attached thereto, turns ratchet wheel 1 fixed to 
spindle 10 in the direction of the arrow 12, while blade 
9, acting as a “click” or detent, prevents reverse move- 
ment of wheel 1. As compared to existing ratchet mecha- 
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gitudinal center line substantially in the direction of thrust, 
the invention mechanism has several very outstanding 
advantages. Thus, all longitudinal stress in the pawl is 
eliminated and hence, and more especially, there can be 
no “buckle” vibrations. Also, its rigidity in the approxi- 
mately tangential direction in relation to the wheel is in- 
dependent of the forces transmitted, and can be adapted 
to particular stability requirements. The resilience of the 
pawl lies substantially in a direction approximately radial 
to the ratchet wheel, so that reliable engagement at audio 
frequency is possible because, in the invention mecha- 
nism, the elasticity can be determined at will.and irrespec- 
tive of the rigidity of the drive. This resilience in the radial 
direction also determines behavior of the blade or pawl 
when shocks occur. Such external disturbances can, in 
no event, interrupt the drive due to the pawl shipping off 
the teeth, and excursions of the pawl due to shocks have 
no effect. : | 

The gap between the edges of attack of the two pawls, 
when they are at rest, must approximate (n--Y2) times 
the tooth pitch, if no disturbance is to arise even when the 
amplitude of the vibratory member undergoes wide fluc- 
tuations. In this expression, п is any whole number. 

Thé embodiment of FIG. 3 differs from that of FIGS. 
1 and 2 mainly in that it includes two vibratory mem- 
bers, 13a and 13b, rather than one vibratory member. 
The vibratory members 13a and 13b are the prongs of a 
tuning fork indicated generally at 13, and including a 
mounting or fixing portion 13c. An electromechanical 
converter 15 serves to maintain the vibration of the tun- 
ing fork 13. The prongs of the tuning fork vibrate in the 
plane of the fork, and a spindle 17 is mounted in two bear- 
ings 18, only one of which is visible in the drawing, so 
that it extends perpendicular to the plane of the tuning 
fork. Spindle 17 carries ratchet wheel 14 which may be 
of precisely the same kind as that shown in FIGS. 1 
and 2. 


Each fork prong 13a and 135 has rigidly attached to 
its free end a stepping pawl 21 or 22, respectively, both 
stepping pawls being of precisely the same description as 
the pawl 4 of FIGS. 1 and 2, so that further description 
is unnecessary. The spacing of the two thrust edges, when 
the two tuning fork prongs are at rest, is again (n+14) 
times the tooth pitch. When the turning fork vibrates, 
the two fork prongs 13a and 13 swing toward and away 
from each other, so that each of the pawls 21 and 22, 
acts in turn as a stepping pawl, while the other is mov- 
ing back in relation to the direction of rotation of ratchet 
wheel 14. All of the advantages mentioned above are 
possessed also by the embodiment of the invention shown 
in FIG. 3. 

FIG. 4 illustrates a further embodiment of the inven- 
tion incorporating a single vibratory member which may 
be, for example, an elastic vibrating tongue. This vibra- 
tory member 23, which can be set vibrating by suitable 
means which have not been illustrated, carries, on its free 
end, two pawls in the shape of blades 24 and 25. The re- 
spective longer narrow edges 24a and 25a of the two pawls 
face in the direction of thrust 26 indicated by the double 
headed arrow, one edge facing in each direction. A spindle 
28 extends parallel to the planes of the two blades, and 
is carried in bearings 27, and a ratchet wheel 29 is fixed 
to spindle 28. As in the embodiments previously de- 


' scribed, blades 27 and 25 are so designed and fitted that 


they are rigid in the direction of thrust, but elastic in a 
direction at right angles to the thrust plane. Thus, the 


` blade ends 24а and 25a, which act on ratchet wheel 29, 


70 


75 


can carry out natural vibrations only at right angles to 
the planes of the blades, and not within these planes. 

: In the arrangement of FIG. 4, the stepping pawls act 
on ratchet wheel 29 at diametrically opposite points. The 
arrangement is extremely reliable in operation. As in 
the embodiments previously described, the spacing of 
the two thrust edges should be (z4-Y2), or some value 
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not too greatly different from (14-14), times the tooth 
pitch. 

Another embodiment of the invention is shown in FIG. 
5. In this later embodiment, a pair of vibratory mem- 
bers 31 and 32 are situated at the ends of a torsion vibra- 
tor 30 so as to form with the latter a letter H, the whole 
assembly being provided with an eyelet 34 for attachment 
to a base. Between vibratory members 31 and 32 there is 
disposed a ratchet wheel 35 which is fixed to a spindle 36 
mounted to extend parallel to torsion vibrator 30 in 
bearings 37. i 

One end of vibratory member 31 has rigidly attached 
thereto a relatively elongated substantially rectangular 
blade 38 acting as a pawl, and the corresponding end of 
the vibratory member 32 has rigidly attached thereto a 
relatively elongated substantially rectangular blade 39 act- 
ing as a pawl. Pawls 38 and 39 engage ratchet wheel 35 
in the same manner as pawls 21 and 22 engage ratchet 
wheel 14 of FIG. 3. As in the other embodiments, the 
narrow longitudinal edges 385 and 39b of the pawls lie in 
the direction of thrust, and the pawls are so designed that 
they are rigid in the direction of thrust but are elastic in 
a direction at right angles to the thrust plane. The same 
conditions as previously mentioned, with respect to the 
desirable natural frequency of the pawls and the spacing 
between the thrust edges, apply also to the embodiment of 
FIG. 5. 

While specific embodiments of the invention have been 
shown and described in detail to illustrate the applica- 
tion of the principles of the invention, it will be under- 
stood that the invention may be embodied otherwise with- 
out departing from such principles. 

What is claimed is: 

1. A ratchet and pawl mechanism driven by vibra- 
tory means, comprising, in combination, a rotatable 
ratchet wheel having sawtooth form teeth around its 
periphery; at least one vibratory member; and at least 
one relatively elongated substantially rectangular blade 
rigidly secured to each vibratory member and acting as a 
pawl engaging said teeth to step said ratchet wheel upon 
vibration of the associated vibratory member; the thrust 
plane of each blade forming an angle of from 6” to 40? 
with the plane tangent relative to said ratchet wheel at 
the point of attack of the pawl on the teeth of the 
rachet wheel; each blade being mounted on its associated 
vibratory member so that one narrow longitudinal edge 
thereof faces in the thrust direction for engagement with 
said teeth with the longitudinal axis of the blade being 
perpendicular to the plane of movement of the vibratory 
member; each blade being rigid in its thrust direction 
but elastic in a direction normal to the plane of its thrust, 
whereby its free end, engageable with the teeth of said 
ratchet wheel, performs elastic excursions only at right 
angles to the plane of the blade and not within or parallel 
to that plane. 

2. A ratchet and pawl mechanism driven by vibratory 
means, as claimed in claim 1, wherein the natural fre- 
quency of each pawl is at least as high as the natural 
frequency of its associated vibratory member to which 
it is rigidly attached. 

3. A ratchet and pawl mechanism driven by vibra- 
tory means, as claimed in claim 1, in which each pawl 
comprises a stepping pawl whose period of attack on the 
teeth. of said ratchet wheel has a duration not in excess 
of 14 of a cycle of the associated vibratory member. 

4. A ratchet and pawl mechanism driven by vibratory 
means, as claimed in claim 1, in which each sawtooth 
has a thrust surface and a sloping surface extending at 
right angles to each other; the planes of the thrust sur- 
faces of said teeth being commonly tangent to a circle 
concentric with said ratchet wheel and having a radius 
which is substantially not less than 0.1 the radius of said 
ratchet wheel and substantially not more than 0.6 the 
radius of said ratchet wheel. 

5. A ratchet and pawl mechanism driven by vibratory 
means, as claimed in claim 1, in which said mechanism 
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includes a single vibratory member; and a second rela- 
tively elongated substantially rectangular blade fixed rel-. 
ative to said mechanism and acting as a detent pawl en- 
gaging the teeth of said ratchet wheel, said second bawi 
comprising a blade having one narrow longitudinal edge 
engageable with the thrust surfaces of said teeth and hav- 
ing characteristics of rigidity, elasticity and elastic ex- 
cursion directions identical with those of said first-men- 
tioned blade. 

6. A ratchet and pawl mechanism driven by vibratory 
means, as claimed in claim 1, including two vibratory 
members, each provided with a single stepping pawl, the 
vibratory members being interconnected in such a man- 
ner that they vibrate toward and away from each other. 

7. A ratchet and pawl mechanism driven by vibra- 
tory means, comprising, in combination, a rotatable 
ratchet wheel having sawtooth form teeth around its 
periphery; two vibratory members; and two relatively 
elongated substantially rectangular blades, one of said 
blades being rigidly secured to one of said vibratory 
members while the other blade is rigidly secured to the 
other one of said vibratory members; said blades acting 
as pawls engaging said teeth to step said ratchet wheel 
upon vibration of the associated vibratory member; the 
two vibratory members being interconnected in such a 
manner that they vibrate toward and away from eack 
other; each blade being mounted on its associated vi- 
bratory member so that one narrow longitudinal edge 
thereof faces in the thrust direction for engagement with 
said teeth with the longitudinal axis of the blade being 
perpendicular to the plane of movement of the vibra- 
tory member; each blade being rigid in its thrust direc- 
tion but elastic in a direction normal to the plane of its 
thrust, whereby its free end, engageable with the teeth 
of said ratchet wheel, performs elastic excursions only 
at right angles to the plane of the blade and not within 
or parallel to that plane; said two vibratory members 
comprising the respective arms. of a tuning fork; the axis 
of rotation of said ratchet wheel extending between said 
arms and perpendicular to the general plane of said tun- 
ing fork. 

8. A ratchet and pawl mechanism driven by vibra- 
tory means, comprising, in combination, a rotatable 
ratchet wheel having sawtooth form teeth around its pe- 
riphery; a single vibratory member; and a pair of rela- 
tively elongated substantially rectangular blades rigidly 
secured to said vibratory member and acting as stepping 
pawls acting on said ratchet wheel at diametrically op- 
posite points thereof to step said ratchet wheel upon 
vibration of the vibratory member; each blade being 
mounted on the vibratory member so that one narrow 
longitudinal edge thereof faces in the thrust direction for 
engagement with said teeth with the longitudinal axis of 
the blade being perpendicular to the plane of movement 
of the vibratory member; each blade being rigid in its 
thrust direction but elastic in a direction normal to the 
plane of its thrust, whereby its free end, engageable with 
the teeth of said ratchet wheel, performs elastic excur- 
sions only at right angles to the plane of the blade and 
not within or parallel to that plane. 

9. A ratchet and pawl mechanism driven by vibra- 
tory means, comprising, in combination, a rotatable 
ratchet wheel having sawtooth form teeth around its pe- 
riphery; two vibratory members; each vibratory member 
having a relatively elongated substantially rectangular 
blade rigidly secured thereto, said blades acting as pawls 
engaging said teeth to step said ratchet wheel upon vi- 
bration of the associated vibratory member; said two 
vibratory members being part of a torsion vibrator and 
being positioned on either side of the diametric plane 
of said ratchet wheel; each blade being mounted on its 
associated vibratory member so that one narrow longi- 
tudinal edge thereof faces in the thrust direction for en- 
gagement with said teeth with the longitudinal axis of 
the blade being perpendicular to the plane of movement 
of the vibratory member; each blade being rigid in its 
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thrust direction but elastic in a direction normal to the 
plane of its thrust, whereby its free end, engageable with 
the teeth of said ratchet wheel, performs elastic excur- 
sions only at right angles to the plane of the blade and 
not within or parallel to that plane. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


A mounting arrangement for a single reed or a tuning 
fork of an electromechanical oscillator in which an inertia 
weight is directly attached to one end of the reed or the 
nodal point of the tuning fork, and the inertia weight is 
mounted on a spring which is supported by a base, the 
spring preferably being arranged so that it will readily 
move in a direction in which out-of-balance forces of the 
oscillator will act, so that noise and other undesirable 
effects are reduced. 


SE ーー 


This invention relates generally to electromechanical 
oscillators, and more particularly to a mounting arrange- 
ment for the mechanically oscillating member of an elec- 
tromechanical oscillator. 

It is becoming usual practice to make the oscillating 
member of an electromechanical oscillator from a strip 
of metal which, if the oscillating member is a tuning form, 
is bent to the required “U” form and has a support at- 
tached to it at its nodal point, that is to say, at the center 
of the curved portion of the U. A fork of this kind is 
simple to construct and light in weight and both these 
features are important in a device which is required to 
be manufactured in quantities, in small sizes and at the 
lowest possible cost. A further advantage, which is gained 
both in the reed type oscillating member and the tuning 
fork, is that alloys having a substantially zero tempera- 
ture coefficient of elasticity are available in suitable strip 
form and this makes it possible to provide a tuning fork 
which has a high degree of constancy. in its frequency of 
oscillation despite variations in ambient conditions. 

The reed or fork is, of course, provided with a pair of 
transducers, one of which is connected in the input circuit 
and the other in the output circuit of an amplifier by which 
the reed or work is maintained in continuous oscillation. 

If an oscillating member of either kind is mounted 
directly on a base or on a clock movement which it is to 
control, any shocks to which the base or clock movement 
may be subjected are transmitted to the oscillating mem- 
ber and may momentarily disturb its steady oscillation. A 
more important circumstance is that the vibration of the 
oscillating member is transmitted to the base or move- 
ment and may set up a volume of noise which is quite 
unacceptable, more especially if the noise is transmitted 
to a case in which the clock movement is mounted and the 
case acts as a sounding board. There is another factor, of a 
technical nature, known as the “support effect.” Certain 
losses occur due to all conventional types of support and 
the effect of these losses is to reduce the “Q” of the fork, 
and usually, the frequency of oscillation. It has been found 
that when the oscillating member is mounted on a support 
of a conventional type the support has a natural frequency 
of its own. Hence, when the oscillating member oscillates, 
the support tends to vibrate at its own natural frequency 
and a certain amount of “pulling” results. This changes the 
oscillation frequency slightly. It has been established that 
the change in oscillation frequency may be such that it 
makes as much as 20 seconds per day difference in the 
speed of a clock controlled by the oscillating member. 
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The principal object of the invention is to provide a 
mounting arrangement for an oscillating member of the 
kind described which will prevent or substantially reduce 
the transmission of noise or shocks and substantially re- 
duce the “support effect.” 

The invention consists of a mounting arrangement for 
the mechanically oscillating member of an electromechan- 
ical oscillator comprising an inertia weight which is at- 
tached to the oscillating member, a spring attached at one 
end to the inertia weight, and means by which the other 
end of the spring may be attached to a base on which 
the mounting arrangement is to be carried. 

Where the oscillating member is a tuning fork the in- 
ertia weight js preferably attached to the fork substantially 
at the nodal point thereof, and where the oscillating mem- 
ber is a reed the spring may conveniently be constituted by 
an extension of the reed. | 

In order to facilitate the full understanding of the 
invention one embodiment thereof will now be described 
with reference to the accompanying drawings, in which: 

FIGURE 1 is an elevation of one arrangement accord- 
ing to the invention; 

FIGURE 2 is a side elevation of the arrangement of 
FIGURE 1; 

FIGURE 3 is an inverted plan view of the same ar- 
rangement; 

FIGURE 4 is an elevation of another arrangement ac- 
cording to the invention; 

FIGURE 5 shows the application of the invention to 
a compound reed oscillator; 

FIGURE 5a shows a strip of metal from which the 
compound reed oscillator of FIGURE 5 is made; and 

FIGURE 6 shows the application of the invention to a 
simple reed oscillator. 

Referring initially to FIGURES 1 to 3 of the drawings, 
a base on which the tuning fork arrangement is to be 
mounted is indicated at 11. This may in fact be one of 
the support plates for a clock movement which, is in 
turn, intended to be mounted in a clock case. A tuning 
fork 12 is made from a strip of material which is bent 
into a U form and is advantageously made from one 
of the nickel-iron alloys having a substantially zero tem- 
perature co-efficient of elasticity such, for example, as the 
alloys known as Ni-Span C and Ni-Span D. 

It will be understood that an amplifier is included 
and the tuning fork is provided with two transducers con- 
nected to the amplifier but these are not shown since they 
are not a part of the invention and constitute well-known 
art. The tuning fork 12 has attached to it, at or near 
its nodal point, an inertia weight 15 which, as shown in 
FIGURE 2, is suspended just clear of the base 11. A 
support block 16 is mounted on the base 11 by screws 
17 and it has one end of a spring 18 attached to it by 
means of screws 19. The spring 18 contains a right- 
angled bend and its other end is attached to the inertia 
weight 15 by screws 20. As will be clear from FIGURE 3 
the centre part of the end portion of the spring which 
is attached to the inertia weight 15 is cut away to permit 
the tine 13 of the fork to pass through it. 

With this construction the major part of any vibration 
which is transmitted to the heavy inertia weight 15 is 
reduced by that weight and the resilient mounting by 
means of the spring 18 ensures that the remaining vibra- 
tion is further reduced. The mounting block 16 is con- 
veniently made of a synthetic plastics material such as 
nylon which helps to absorb the remaining small amount 
of vibration. 

In operation, each tine of the fork 12 generates a small 
amount of centrifugal force and an amount of inertial 
force as it oscillates, and this tends to move the fork 
in the direction of the double headed arrow 21. This 
tendency is transmitted to the heavy inertia weight 15 
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which is ‘attached substantially at the nodal point of 
the fork. If a comparatively rigid mounting were used 
then the vibration due ta this combined centrifugal 
and inertial action would be transmitted directly to the 
base 11, resulting in the noise referred to previously. 
By using the heavy inertia weight 15 and arranging the 
spring 18 so that it will yield in the direction of the 
arrow 21 it is ensured that this vibration is not trans- 
mitted to the base 11, or is only transmitted in heavily 
attenuated form. The “support effect” is also substan- 
tially reduced, if not eliminated. It was mentioned earlier 
that the “support effect” could alter the rate of a tuning 
fork sufficiently to cause a time difference of as much as 
20 seconds in one day. In such a case, mounting the 
fork in the manner described above can reduce this rate 
error to as little as 2 seconds per day. 

The improvement may be confirmed by a calculation, 
as set out below, in which certain assumptions have been 
made for the sake of simplicity. Taking an arrangement 
in which the fork frequency is 300 Hz. and the inertia 
weight is such that it may be permitted to sag under its 
own weight by 0.02 cm., assume that an RMS force of 
100 grams is shaking the support. The force is equal to 
mass X acceleration. Assume that the mass of the iner- 
tia weight is also 100 grams. The acceleration a during 
one quarter cycle 


100x981 


100 em/sec/sec. 


C eco a) i 
200° J 8 
a distance moved in 


981 
second (t) is + а ae LK (C) =0.00034 cm. 


1200 
The spring deflection only amounts to 0.00034 cm. and 
since 100 grams produces 0.02 cm. deflection the force 
actually acting on the support for the spring is 
0.00034 0.034 
0.02 54909 ago 一 工人 

giams instead of the 100 grams force acting on the 
inertia weight. 

'The reduction is actually in the ratio 


в.) 
Е! 


where Fi is the fork frequency and В. is the support 
frequency. In the above example Е; is 300 and В. is 35 
so that the ratio of reduction of the force acting on the 


support is 
(зоб) 


which ‘is equal to 0.0136. This ratio multiplied by the 
force gives 0.0136 х 100--1.36 grams compared with 1.7 
grams given by the earlier calculation in which certain 
assumptions (which are not strictly correct) were made 
in the interests of simplicity. However, both calculations 
provide a good indication of the order of the reduction. 

Where the fork is oscillating at a comparatively low 
frequency, e.g. 30 c/s., the inertial force and centrifugal 
force will both be very small and the main force tending 
to cause vibration to be transmitted to the base 11 will 
result from out-of-balance tine forces which are nearly 
always present in some degree. This will tend to act 
in the direction of the arrows 22 since the tines are 
vibrating in that direction, and in that case it may be 
desirable to modify the spring 18 or its method of 
mounting so that the spring 18, or at least a major part 
of it, lies between the tines and parallel to them. Prefer- 
ably the spring is exactly in the middle of the space 
between the tines. 

Such an arrangement is shown in FIGURE 4 in which 
an inertia weight 24 is attached substantially at the 
nodal point to a tuning fork 23. The weight is mounted 
on one end of a spring indicated by reference 25 having 
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a portion 26 which lies between, parallel to and equally 
spaced from the two tines. The continuing portion 27 
of the spring lies at right angles to the portion 26 and 
the other end of the spring is attached to a support 28 
attached by screws 29 to a base, not shown. As before, 
the support 28 may be made of nylon or other material 
having vibration absorbing properties. As an alternative, 
the element 28 may be a lug which is integral with the 
spring portion 27 and is bent over at right-angles to form 
a fixing lug. 

FIGURES 5 and 5a show an arrangement in which 
the inertia weight according to the invention is used in 
conjunction with a compound reed oscillator consisting 
of a strip 32 (FIGURES 5 and 5a) which is formed with 
two oppositely directed U shaped slots 51 and 52 (FIG- 
URE 5a) in order to leave two central tongues 53 and 
54 which constitute secondary reeds. The strip is then 
bent to a U form as shown in FIGURE 5, leaving the 
ends, respectively 33 and 34, of the secondary reeds 
projecting. The secondary reed 33 has a magnet 35 
attached to its free end while the secondary reed 34 
has a magnet 36 attached to its free end, the magnets 
being provided for inductive co-operation with signal 
and driving coils (not shown) which may be connected 
to a maintaining amplifier. The strip 32, after being 
bent to the U shape shown, has attached to it at the 
centre 37 of the curved portion (shown dotted in FIG- 
URE 5a) which is the nodal point, an inertia weight 38, 
to which is fixed one end of a spring 39 having a right- 
angled bend, the other end of the spring 39 being either 
attached to a block or having a lug 40 formed on its end 


‘which is bent over to provide means for fixing to a base 


with screws 41. 


FIGURE 6 shows how the invention may be applied to 
a single reed. In the construction shown the reed 42 is 
actually in one piece with the spring by which the inertia 
weight is supported and, as will be seen from the draw- 
ing, the reed 42 has the inertia weight, which is in two 
parts 43a and 435 attached to it. The reed then continues 
as the supporting spring with a right-angled bend, the 
part 44 beyond the right-angled bend being attached to a 
base 45 by means of screws 46. Two magnets (shown 
dotted), respectively 47 and 48, are carried on the base 
45 and are respectively surrounded by signal and drive 
coils 49 and 50. 

T claim: 

1. An arrangement for mounting a tuning fork mem- 
ber of an electromechanical oscillator on a supporting 
base comprising an inertia weight attached to said mem- 
ber at the nodal point of said member, a spring capable 
of being deflected in a first direction parallel to the lon- 
gitudinal direction of the oscillating member and in a 
second direction perpendicular to the said first direction 
and parallel to the plane in which the oscillating member 
oscillates, the spring being attached at one end thereof to 
the inertia weight, and means attached to the other end of 
the spring by which the arrangement is mounted on the 
base. 

2. An arrangement as claimed in claim 1 in which the 
inertia weight lies between the tines of the fork, the said 
one end of the spring is attached to a face formed on the 
weight at right angles to the longitudinal direction of the 
tines, and the spring is formed with a right-angled bend. 
at a point part way along its length. 

3. An arrangement as claimed in claim 1 in which the 
inertia weight lies between the tines of the fork, the said 
one end of the spring is attached to the weight so that 
the portion thereof nearest the weight lies parallel to the 
longitudinal direction of the tines, and the spring is formed 
with a right-angled bend part way along its length. 

4, An arrangement as claimed in claim 1 in which 
the tuning fork member is a compound reed made from a 
strip of material formed with two oppositely directed U 
shaped slots defining two central tongues which constitute 
secondary reeds, the strip being bent into the form of a 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


À spring action oscillator has a steady frame and at 
least one oscillating member, as well as springs arranged 
radially to the oscillating member, which springs are Se- 
cured by one of their ends to the frame and engage the 
oscillating member with the other end. The springs are of 
such shape that, within the range of useful oscillatory 
amplitudes, at the location of their points of contact with 
the oscillating member, they move along a circular arc, 
the center of which is located on the axis of rotation of the 
oscillating member. 





Spring action oscillators are used as frequency-con- 
trolling elements in oscillatory circuits which, in turn, 
control mechanisms such as clocks, timers and the like. 

It is well known that, for instance, clocks are pro- 
vided with oscillators which consist of a balance cooperat- 
ing with a spring, the oscillations of which are sustained 
by another spring. The disadvantages of such oscillatory 
systems are known. Bearing friction and bearing slackness 
restrict their efficiency factor to a comparatively low value. 
It has, therefore, already been proposed to eliminate both 
these detrimental effects by having the balance supported 
by a system of radially arranged springs which originate 
from the center of rotation (for instance as disclosed in 
the U.S. Pat. No. 2,939,971). This solution, involves other 
disadvantages: in addition to the fact that an oscillator 
of the same size as the one described introductorily oscil- 
lates at a much greater speed, there arise during the oscil- 
lation not only rotary oscillations but also transverse oscil- 
lations in the spring spokes, which are superimposed on 
and interfere with the former ones. Further, due to the 
comparatively stiff spring system, the amplitude of oscil- 
lation is restricted to comparatively very low values, so 
that the practicability seems to be questionable. 

The invention has for its object to eliminate the above- 
mentioned disadvantages. It relates to a spring action 
oscillator which consists of a steady frame and of at least 
one oscillating member, as well as of springs arranged 
radially to the oscillating member, which springs are se- 
cured by one of their ends to the frame and engage the 
oscillating member with the other end, wherein the springs 
are such shape that, within the range of useful oscillatory 
amplitudes, at the location of their points of contact with 
the oscillating member, they move along a circular arc, 
the center of which is located on the axis of rotation of the 
oscillating member. 

Owing to these measures, no transverse stresses can 
occur in the oscillator within a useful range of amplitude, 
which is comparatively wide. Since no further moments 
are applied at the end of the springs which engage the 
oscillating member, the frequency of oscillation, for the 
same spring length, will be lower in the oscillator accord- 
ing to the invention than in the heretofore described 
oscillators, which again facilitates the further transmission 
of the oscillations. 

The ratio of the mass of the oscillating member to that 
of the frame is of importance to the quality of the oscil- 
latory system, that is to say the mass of the frame should 
be as large as possible while that of the oscillating mem- 
ber should be as small as possible, Even if this can be 
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satisfactorily achieved in many practical applications, there 
are however fields of application in which these require- 
ments cannot be satisfied. Therefore, embodiments of the 
invention will be described in which two oscillators are 
coupled together so as to eliminate interaction with the 
frame. Thereby the application of the principle of the in- 
vention is also possible with frame having a small mass. 

The inventive concept is disclosed with reference to 
the attached drawing, wherein: 

FIG. 1 shows an oscillatory system; 

FIG. 2 is a section through FIG. 1, along the line 
а--а; 

FIG. 3 is а diagrammatic view of an oscillator having 
three spring elements; 

FIG. 4 is a diagrammatic view of an oscillatory system 
having two oscillators arranged side by side; and 

FIG. 5 is a diagrammatic view of an oscillatory sys- 
tem having two superposed oscillators. 

FIGS. 1 and 2 show a frame 1 with a bottom plate 1a 
and an oscillating member 2. The oscillating member 2 is 
connected to the frame 1 by springs 3 and 4 inserted 
in the oscillating member 2 and secured to the frame 1 
by plates 5 and screws 6. The two springs 4 have to- 
gether the same width as the spring 3 so that the two 
spring elements arranged perpendicular to each other have 
the same bending resistance. The springs 3 and 4 may, 
for instance, be secured to the oscillating member 2 by 
calking, screwing, soldering, or the like. 

In the oscillator being described, the oscillating mem- 
ber is carried by the springs 3 and 4. As shown in FIG. 1 
the oscillating member 2 has a center of gravity which 
substantially coincides with its axis of oscillation and the 
springs 3 and 4 intersect at said axis, According to the 
inventive concept the oscillating member could also be 
carried in separate bearings (for instance on a com- 
pressed-air bearing) and the springs could engage the 
oscillating member by a rigid or a flexible mounting. The 
oscillating member 2 is provided with two cams 2a which 
cooperate with a magnet consisting of a yoke 11 and 
coils 12. This magnet ensures in a manner known per se, 
in connection with a control system not shown on the 
drawing, that the oscillator continuously receives energy 
sufficient to keep its amplitude at a constant value. A 
spring catch 7 fastened to the oscillating member by a 
screw 8 operates a ratchet wheel 9 mounted on a shaft 10 
which drives a gearing not shown on the drawing. It is 
obvious that the impulses delivered by the oscillator can 
also be transmitted in any other manner known in the art, 
for instance in that the electric switching impulses gen- 
erated in the magnet system are converted into driving 
impulses. 

In order to simplify the diagrammatic representations, 
known elements used in oscillators, such as balancing ele- 
ments, have been omitted. 

The materials from which the oscillator is constructed 
are suitably chosen so that the frequency generated is 
maintained independently of temperature changes. 

The springs 3 and 4 are prism shaped. Their free length 
is such that it corresponds to the expression 


3 
=2 R 

wherein, L refers to the free length of the spring and R to 
the radius of the oscillating member 2 in FIG. 1. There- 
fore, the end of the springs connected to the oscillating 
member 2 follow, when being deflected, circular arcs with 
a center M and a radius R, that is to say that the ends of the 
springs follow without coercion the rotary motion of the 
oscillating member 2. This behavior is true for a compara- 
tively wide angular deflection of the oscillating member 2, 
ie. about +5”, so that the available amplitude of oscilla- 
tion is sufficient for practical applications. 
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The inventive concept is not restricted to the use of 
prism-shaped springs; with a suitable modification of the 
ratio L/R other spring shapes may also be used to em- 
body the proposed principle. 

For the calculation of the oscillatory frequency, the 
springs 3 and 4 of the device described can, in practice, 
be considered as unilaterally clamped springs, the other 
end of which is freeloaded. Thus is derived the advantage 
of “smoother” operation than that provided in the oscil- 
latory system with spring spokes mentioned in the pre- 
amble, that is to say a lower oscillatory frequency, so 
that a simpler secondary drive can be obtained for the 
same structural size. 

In FIGS. 1 and 2, the oscillating member 2 is provided 
with two spring elements 3 and 4 crossed at right angles. 
For extreme requirements, the number of spring elements 
may be increased. FIG. 3 shows diagrammatically by way 
of example an oscillating member 20 provided with three 
spring elements 22, the springs of which are secured to 
frame arms 21 by plates 23 and screws 24. 

The ratio of the mass of the oscillating member to that 
of the frame is of importance to the oscillatory character- 
istics of the system. If for engineering reasons this ratio 
cannot be given a value high enough (i.e. when the frame 
is too light in relation to the oscillating member), it is ad- 
visable to select an oscillatory system consisting of two 
oscillators which oscillate in opposed directions, In FIG. 
4, for instance, two oscillators are arranged side by side. 
Their oscillating members 30 are connected to the arms 31 
of a common frame by springs 32 secured by means of 
plates 37 and screws 38. A magnet system 33, 34 ensures 
that the oscillations are sustained in both oscillators. Cams 
35 and 36, which may only touch each other at the start of 
movement, ensure that the oscillators oscillate in opposed 
directions. 

In the oscillatory device shown in FIG. 4, the mass of 
the frame has no influence on the oscillatory characteris- 
tics of the system, since the torques originated in the 
oscillators neutralize each other. The same effect can also 
be obtained by arranging the two oscillators coaxially 
(FIG. 5). In this case care should be taken that the 
oscillating members 40 which are articulated on the frame 
41, 41a by springs not shown on the drawing, oscillate 
in opposed directions. 

T claim: 

1. A spring action oscillator comprising a stationary 
frame, at least one vibrating oscillating member having a 
center of gravity substantially coinciding with the axis of 
oscillation thereof, at least two elongated springs respec- 
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tively secured at one end to the frame and the other end 
to the oscillating member to support the oscillating mem- 
ber, said springs being disposed to cross one another at 
said oscillation axis of said oscillating member, said 
springs being secured to said frame on one side of said 
oscillation axis, and to said oscillating member on the 
opposite side of said oscillation axis, the length of said 
springs being such that at the securing point to the 
oscillating member substantially no stress due to bending 
take place. 

2. A spring action oscillator according to claim 1 where- 
in the springs are prism shaped and their length is equal to 
1.5 times the value of the radius of the circular arc along 
which their connection points with the oscillating member 
move, 

3. A spring action oscillator according to claim 1 
wherein the springs are arranged perpendicular to each 
other. 

4. A spring action oscillator according to claim 1 said 
frame and said springs carrying two of said oscillating 
members arranged side by side and oscillating in opposite 
directions. 

5. A spring action oscillator according to claim 4 
wherein the oscillating members include elements which 
by meshing with each other determine the direction of the 
oscillation. | 

6. A spring action oscillator according to claim 4 
comprising a common magnet system for driving said 
oscillating members. 

7. A spring action oscillator according to claim 1 said 


‘frame and said springs carrying two of said oscillating 


members in coaxial arrangement and oscillating in op- 
posite directions. 

8. A spring action oscillator according to claim 1 
wherein said oscillating member is annular and surrounds 
said frame, said springs being enclosed within said oscil- 
lating member. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


A pawl and ratchet assembly for an electromechanical 
timepiece is provided with a variably settable mounting 
means mounting the ratchet wheel and return pawl for 
movement together relative to the drive pawl to variably 
set the phase relationship between the drive and return 
pawls. The drive pawl is mounted on an electrically main- 
tained mechanical resonator and the ratchet wheel and 
return pawl are mounted for movement together on a 
movable plate member. 





The present invention relates to a pawl-ratchet wheel 
assembly for electro-mechanical timepieces whose time 
base and motor are constituted by a mechanical resonator 
which is electrically maintained. The pawl and ratchet 
assembly comprises a driving pawl driving a ratchet wheel 
in one direction, a return pawl preventing a rotation of 
the ratchet wheel in the opposite direction and a device 
for adjusting the relative phase of the driving and return 
pawls. 

Already known in the prior art is a pawl-ratchet wheel 
assembly for an electro-mechanical watch whose time 
base comprises a mechanical resonator carrying a driving 
pawl acting on a ratchet wheel whose rotation in the op- 
posite direction is prevented by a return pawl and com- 
prising a device operative to adjust the pressure of the 
return pawl and which operates at a relatively low fre- 
quency. 

It has been found however that in the pawl-ratchet 
wheel devices used for transforming high frequency me- 
chanical oscillations into rotational movement that the 
adjustment of the pressure of the return pawl on the 
ratchet wheel does not constitute a sufficient adjustment 
and hence, that it would be desirable to provide a device 
for adjusting the relative phase of the ends of the pawls. 

The adjustment of the relative phase of the pawls 
should preferably take place independently of the adjust- 
ment of the pawl pressure. This means that once the rela- 
tive phase is adjusted, it cannot be modified by a subse- 
quent adjustment of the pawi pressure. 


To this effect, there has been proposed a construc- 
tion in which the device for adjusting the relative phase 
of the pawls acts on the return pawl by moving this return 
pawl tangentially to the ratchet wheel. In this assembly, 
the device for adjusting the pressure of the return pawl is 
independent of the phase adjustment. While this construc- 
tion gives satisfactory results, it is however complicated 
and costly. 

The present invention has for its primary objective to 
provide a pawl-ratchet wheel assembly having means for 
adjusting the relative phase of the pawls and which is of 
a simple construction and therefore easier to manufacture 
on a large scale. 

The pawl-ratchet wheel assembly of the present inven- 
tion is particularly designed for electro-mechanical time- 
pieces whose time base and driving member are consti- 
tuted by a mechanical resonator which is electrically main- 
tained. The pawl and ratchet wheel comprises a driving 
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pawl driving a ratchet wheel in a given direction, a return 
pawl preventing rotation of the ratchet wheel in the op- 
posite direction and a device for adjusting the relative 
phase of the driving and return pawls. The device for ad- 
justing the phase acts on the ratchet wheel in such a way 
that the ratchet wheel moves with the return pawl rela- 
tive to the driving pawl. 

The accompanying drawing represents by way of ex- 
ample one embodiment of the subject of the invention. 

The single figure of the drawing schematically repre- 
sents, in partial section, an electro-mechanical timepiece 
movement comprising essentially a mechanical resonator 
1 secured by its foot 1а on a plate 2. The resonator com- 
prises two oscillating branches 15 and Ic which are elec- 
trically maintained by means of transducers. Branch 1b 
carries a driving pawl 3 which is not directly embedded 
in a branch of the resonator, but rather is mounted in a 
rectangular bar 4 secured on the resonator by means of 
a pin 5 located at one end of bar 4 in order to be able 
to rotationally move under the action of a lateral force 
exerted on the free end of the bar. The driving pawl en- 
gages in the teeth of a ratchet wheel 6 whose pinion 7 is 
constituted by a polarized polar wheel magnetically driv- 
ing a magnetic wheel 8 whose pinion 9 meshes with a first 
intermediate wheel 10 which is connected to drive the 
other gears of the timepiece movement. 

Instead of a magnetic driving, it would also be possible 
to provide a mechanical driving, such as by a toothed 
wheel. 

Wheels 6 and 8 are pivoted in an auxiliary cage con- - 
stituted by two bridge plate members 11 and 12 secured, 
respectively, on the upper and lower sides of foot 1a of 
the resonator. 

The lower bridge plate member 12 is of simple form 


5 while the upper bridge plate member 11 has a more com- 


plicated shape including cut-outs or slots 16 and 18 whose 
two sides are connected, respectively, by adjusting screws 
17 and 19. The purpose of the slots 16 and 18 is to render 
the plate member 11 flexible, as described in more detail 
below. The return pawl 14 is embedded at an end portion 
20 of the plate 11 which can be bent or flexed by screw 
19 to adjust the pressure of the return pawl. Screw 17 
serves to adjust the relative phase of the end of the pawl 
as will be described later. 

The upper bridge plate member 11 is divided by the 
slot 16 into two zones, a foot portion 11a secured to the 
foot of the resonator by a screw and two positioning 
pins 13 and 15 and a free zone portion 115 connected to 
foot 11a by an elastically deformable portion 11c. The 
end portion 20 is integral with the free zone 11h and 
moves therewith when adjusting screw 17 is acted upon. 

In operation, the screw 17 is either tightened or loos- 
ened to effect pivotal movement of the free zone portion 
11 of the plate member 11 either towards or away from 
the stationary foot portion 11а. The movement of the free 
zone portion 11b carries with it both the ratchet wheel 6 
and the return pawl 14 and hence, by merely adjusting 
the screw 17, the phase relationship between the drive 
pawl 3 and the return pawl 14 is selectively adjusted. 
When the free zone portion 11b is moved, the axis of the 
ratchet wheel is then no longer exactly perpendicular to 
the trajectory of the driving pawl. It has been proven 
however that this condition is not absolutely necessary 
for a proper functioning of the assembly. However dur- 
ing oblique movement of the axis of the ratchet wheel, 
the ratchet wheel must be moved relative to the driving 
pawl in such a way that the relative movement of the 
ratchet wheel and of the driving pawl at their contact 
point be a tangential movement. It is for this reason that 
in the particular case where the ratchet wheel and its 
pinion are pivoted between the two bridge plate members 
that the device for adjusting the phase has been provided 
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on the bridge which is nearest to the ratchet wheel, in 
this instance, the upper bridge plate member. 

The pivoting point of the movable, free zone portion 
11b of bridge plate member 11 located in part 11c is 
at least approximately on a line connecting the contact 
point of the driving pawl on the ratchet wheel and the 
axis of this ratchet wheel. The axis of gear 8 driven by 
the pinion of the ratchet wheel is preferrably located 
near the pivoting point of the free zone portion 11b, and 
the position of this gear will be practically unchanged 
during movement of the ratchet wheel. 

The bridge plate member 11 carrying all the means 
for adjusting the assembly can thus be easily manu- 
factured, as for example, by stamping. 

What is claimed is: 

1. A pawl and ratchet assembly for an electromechani- 
cal timepiece comprising: a rotatably mounted toothed 
ratchet wheel; a drive pawl; an electrically maintained 
mechanical resonator; means mounting said drive pawl 
on said resonator to effect intermittent rotation of said 
ratchet wheel in a given direction in response to vibra- 
tional movement of said resonator; a return pawl opera- 
tive to prevent rotation of said ratchet wheel in a direc- 
tion opposite to said given direction; and variably set- 
table mounting means mounting said ratchet wheel and 
return paw] for movement together relative to said drive 
pawl to variably set the phase relationship between said 
drive and return pawls. 

2. An assembly according to claim 1; wherein said 
variably settable mounting means comprises a plate 
member, means mounting said ratchet wheel for rota- 
tional movement on one portion of said plate member, 
means mounting said return pawl on said one portion of 
said plate member in releasable engagement with said 
ratchet wheel, means for rendering said one portion of 
said plate member movable with respect to the remain- 
ing portion of said plate member, and means for selec- 
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tively varying the movement of said one portion with 
respect to said remaining portion to effect movement of 
both said ratchet wheel and return pawl relative to said 
drive pawl. 

3. An assembly according to claim 2; wherein said 
means for rendering said one portion of said plate mem- 
ber movable with respect to the remaining portion of 
said plate member comprises means defining a slot in 
said plate member dividing same into said one portion 
and remaining portion and effective to render said plate 
member flexible, and wherein said means for selectively 
varying the movement of said one portion with respect 
to said remaining portion comprises means for selec- 
tively varying the dimension of said slot to effect move- 
ment of said one portion towards and away from said 
remaining portion. 

4. An assembly according to claim 3; wherein said 
slot extends inwardly towards the center of said plate 
member, and wherein said means for selectively varying 
the dimension of said slot comprises screw means opera- 
tive to effect pivotal movement of said one portion about 
a point located in said remaining portion in the vicinity 
of the innermost extension of said slot. 

5. An assembly according to claim 3; further includ- 
ing means on said plate member for adjusting the con- 
tact pressure between said return pawl and ratchet wheel. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


A fiexure-type symmetrical oscillator for an electric 
timepiece, having a U-shaped port with two flexible limbs 
connected at their free ends to two rigid arms which in 
turn have counter-balancing masses at their free ends and 
drive transducers at the location where they are connected 
to the flexible limbs, the dimensioning of the arms and 
limbs being such that the instanteous center of rotation 
thereof is substantially coincident with the center of 
gravity during fllexure, whereby the frequency of the 
oscillator is substantially independent of changes of posi- 
tion and orientation of the oscillator with respect to 
gravity. 





CROSS-RELATED APPLICATION 


This application is a continuation-in-part of our earlier 
application Ser. No. 547,817 filed May 5, 1966 which is 
now abandoned and claiming the priority of our applica- 
tion filed in Switzerland on May 28, 1965. 


BRIEF SUMMARY OF THE INVENTION 


The present invention relates to a flexure-type sym- 
metrical oscillator, particluarly for an electric timepiece. 

Electric timepieces are known in which the conven- 
tional oscillator, with a balance and balance spring, is 
replaced by an electro-mechanical oscillator of a different 
type, more especially the flexure type, such as a tuning 
fork for example, or the torsion type. 

An oscillator used in electric timepieces should fulfill 
the following conditions: 

(1) Its frequency should be less than 2000 cycles per 
second, so that further division of said frequency may 
be realizable by simple mechanical means. 

(2 It should possess an excess tension factor Q that is 
as high as possible, so that good frequency stability is 
ensured. 

(3) The dissipation of energy in the support in which 
the oscillator is mounted should be as small as possible, 
so that the oscillator is affected as little as possible by its 
mounting. 

(4) It should be as insentitive as possible to changes 
of position or orientation in the field of gravity so that 
variation of the frequency of oscillation as a function of 
the position or orientation of the oscillator in the field of 
gravity should be as small as possible, and ideally zero. 

(5) Its thermal compensation should be as effective as 
possible. 

(6) Its thickness and surface dimensions should be 
compatible with the generally smal! dimensions of time- 
pieces, 

(7) Its manufacture should be as simple as possible in 
order to reduce cost price while retaining maximum ac- 
curacy. | 

The object of the invention is to provide an oscillator 
that can fulfill these various conditions. 

The oscillator according to the invention comprises a 
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U-shaped part having two flexible limbs adapted to partic- 
ipate in flexure in the fashion of a tuning fork, and two 
rigid arms serving as counterbalances for the flexible 
limbs during flexure, one such rigid arm being connected 
to each of the flexible limbs at or adjacent the free end 
of the latter, the arrangement being such that, for each of 
the two symmetrical parts of said oscillator, the instan- 
taneous center of rotation thereof is substantially coinci- 
dent with the center of gravity thereof during flexure, 
v/hereby the frequency of the oscillator is substantially 
independent of changes of position and orientation of 
such oscillator with respect to the field of gravity. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWING 


FIG. 1 is a plan view of a first embodiment of a 
symmetrical oscillator of flexure type for a timepiece. 

FIG. 2 is a diagrammatic view of one of the sym- 
metrical portions of the oscillator of FIG. 1, shown in 
the course of oscillating. 

FIGS. 3 and 4 are plan views of two other embodiments 
of a symmetrical oscillator of the flexure type. 

FIG. 5 is a side view of the oscillator of FIG. 4, and 

FIGS. 6, 7, 8 and 9 are plan views of four other em- 
bodiments of a symmetrical oscillator of the flexure type. 


DETAILED DESCRIPTION 


The oscillator shown in FIGS. 1 and 2 comprises a 
U-shaped member constituted by two flexible and parallel 
limbs 1, joined by a rigid transverse cross-piece 1a. A lug 
1b extends from cross-piece la and serves for attachment 
of the oscillator to its support (not shown). The two 
flexible limbs 1 are intended to oscillate in the direction 
of the arrow 2 in the fashion of a tuning fork. 

Each limb 1 is integrally formed at its end remote from 
the cross-piece la (hereinafter termed its free end) with 
a rigid arm lc that extends back towards the cross-piece 
12. The rigid arms 1c constitute counter-balances the pur- 
pose of which will be shown hereinafter. 

Each limb 1 carries, at its free end, a unit 3 which 
forms a part of an electro-dynamic transducer (not 
shown in detail since its does not form part of the present 
invention) adapted to maintain the oscillations of the 
oscillator. The free ends of the rigid arms 1c carry count- 
erbalances 4. The units 3 are attached to the limbs 1 by 
brazing or by adhesive means, as are the counterbalances 
4 to the ends of the arms їс. 

In order that the oscillator frequency should be insensi- 
tive to changes of position or orientation in the field of 
gravity, the arrangement is such that, for each of the parts 
of the oscillator that are located on one or the other side 
of its axis of symmetry Y— Y, the instantaneous center of 
rotation and the center of gravity coincide. This is math- 
ematically expressed by the relation 


F,X,—F¿X3=0 


which means that the sum of the linear momentums of 
the disturbing forces is equal to zero, the forces being 
proportional to the masses and the amplitudes to the dis- 
tances from the masses to the centers of rotation. More- 
over, the. above condition is satisfied irrespective of the 
orientation of the oscillator with respect to the direction 
of gravitational acceleration g, where F2 is the component 
perpendicular to the flexible arm 1 of the gravity force 
mg, acting on the unit 3, X; is the amplitude of the dis- 
displacement of the unit 3, F, is the component perpen- 
dicular to the arm 1 of the gravity force тіс acting on the 
counterbalance 4, and X1 is the amplitude of the displace- 
ment of the latter. (The mass of the limb 1 and that of 
the arm 1c have been considered to be negligible, in order 
to make the explanation clear.) 

The products ЕХ; and FX, are differing signs since 
the component Еу is of opposite sign to Xj. 
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Thus, when the oscillator is arranged in such a way as 
to satisfy the above relation, F,X;—F5X5—0, the error 
in position of the oscillator parts, due to the effect of 
gravity, is zero, and the variation for the oscillator fre- 
quency is also zero. 

In the forms of embodiment in FIGS. 3 to 6 the oscil- 
lating portion of each of the oscillators described and 
shown and their “counterbalancing” portions are sepa- 
rately formed, the latter being mounted on the former. 

In the embodiment of FIG. 3, the U-shaped oscillating 
portion has two flexible limbs 5 at the ends of each of 
which is attached, for example, by brazing or by adhesive 
means, a rigid arm 6. Each arm 6 carries, at its free end, 
a counterbalance 7 brazed or fixed by adhesive means 
to the inner lateral face of such arm. The units 3 of the 
transducer, which are identical with those in the first 
embodiment, are brazed or fixed by adhesive means to 
the ends of the limbs 5 and the arms 6. The limbs 5 and 
the arms 6 are located in the same plane. 


The embodiment of FIGS. 4 and 5 differs from that in : 


FIG. 3 chiefly in the fact that the resilient limbs, indi- 
cated at 8, and the rigid arms, indicated at 9, likewise 
assembled by brazing or by adhesive means, are effectively 
superimposed, respectively lying in parallel planes, thus 
reducing the oscillator’s surface measurements. 

In the form of embodiment of FIG. 6, the resilient 
limbs are constituted by two flexible blades 10 embedded 
in a common support 11, and the rigid arms, indicated at 
12, are riveted at 13 to the ends of the arms 10. The 
counterbalances, indicated at 12a are integrally formed 
with the arms 12. 

All the embodiments described and shown fulfill the 
conditions set out in the introduction of the present speci- 
fication. 

Thus, it is easy to obtain a frequency less than 2000 
cycles per second (Point 1) by suitably selecting the 
dimensions of the transducer units and the counter- 
balances. 


Conditions relating to the excess tension factor Q and 
to the dissipation of energy in the support (Points 2 and 
3) are related; these conditions are satisfied for each 
embodiment on the one hand due to the symmetry of the 
oscillators in relation to the axis Ү--Ү and on the other 
hand by the fact that the mounting on the support is 
provided at a nodal point of the oscillator. 

The independence of the frequency of the oscillator 
with respect to its position or irientation in the gravity 
field (Point 4) is satisfied, as has been shown, when the 
sum of the gravitational elasticities of the oscillating and 
of the counterbalancing part is zero. 

The degree of thermal compensation of the oscillator 
(Point 5) depends on the selection of the alloys used in 
making the various parts of the oscillator. Effective ther- 
mal compensation can be achieved by a correct selection 
of said alloys. When the oscillating part and the counter- 
balancing part of the oscillator are separately formed 
(embodiments of FIGS. 3 to 6), it is possible to obtain 
thermal compensation which is extremely precise by 
selecting an appropriate combination of the materials 
respectively employed for the oscillating part and the 
counterbalancing part. 


As regards the dimensions of the oscillator (Point 6), 
it will generally be found advantageous to reduce the 
surface dimensions at the expense of thickness, as is the 
case in the embodiment in FIGS. 4 and 5. In fact, in said 
embodiment the oscillator is particularly narrow in width, 
without its thickness, however, being prohibitively great, 
since the extra thickness arising from the fact that the flex- 
ible limbs and the rigid arms are superimposed does not 
exceed the thickness of the units 3 of the transducer. 

In the embodiments of FIG. 7, the units 3 each forming 
a part of an electro-dynamic transducer are secured to 
the free ends of the rigid arms 9, while the counterbal- 
ances 4 are secured to the free ends of the flexible limbs 8. 

In the embodiment of FIG. 8, there are four units 3 
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forming each a part of an electro-dynamic transducer, 
two of which are each secured to the free end of one of 
the flexible limbs 8, and two of which are each secured 
to the free end of one of the rigid arms 9. 

These units serve to maintain oscillations of the oscil- 
lator and to counterbalance themselves. 

Finally, so far as ease of manufacture is concerned 
(Point 7), the embodiments of FIGS. 3 to 6, in which the 
“counterbalancing” parts are separately formed and 
mounted on the oscillating portion, are those that best 
satisfy the stated condition. In actuality, due to the fact 
these two parts can be treated differently, e.g. processes 
of manufacure, machining, heat treatment, etc., the more 
expensive treatments which are calculated to fulfill the 
most severe requirements in respect of accuracy and small 
tolerence, may be applied to the oscillating portion, 
whereas conventional and inexpensive processes are 
usually adequate for the manufacture of the “counter- 
balancing” parts of the oscillator. 

In a further embodiment of the invention as shown in 
FIG. 9 the counterbalance portions on the rigid arms are 
obtained by extending the arms 14 beyond the ends of the 
flexible arms. In order to avoid the need for too great 
an extension of the rigid arms, the latter can be made of 
a high density metal and can be tapered so as to increase 
in thickness in a direction away from the transducer. 

What is claimed is: 

1. In a flexure-type symmetrical oscillator, for an 
electric timepiece, a U-shaped part including two flexible 
limbs adapted to flex in the fashion of a tuning fork, and 
two rigid arms serving as counterbalances for the flexible 
limbs, said rigid arms being connected to respective flex- 
ible limbs adjacent the free ends of the latter and project- 
ing therefrom parallel to said limbs along the complete 
length thereof and beyond the closed end of the U-shaped 
part to form arm and limb units in a symmetrical arrange- 
ment, each arm and limb unit having an instantaneous 
center of rotation during flexure, said unit being dimen- 
sioned to have a center of gravity which is substantially 
coincident with the instantaneous center of rotation 
whereby the frequency of the oscillator is substantially 
independent of changes of postion and orientation of 
such oscillator with respect to the field of gravity. 

2. In an oscillator as claimed in claim 1 comprising 
electro-dynamic transducer means for driving said oscil- 
lator secured to each of the said flexible limbs at the 
free end thereof, and a counterbalance mass connected 
to each said rigid arm. 

3. In an oscillator as claimed in claim 1 comprising 
electro- dynamic transducer means for driving the oscil- 
lator secured to each of the rigid arms, at the free end 
thereof opposite the end connected to the flexible limbs, 
and a counterbalance mass carried by each of the flexible 
limbs, at the free end thereof. 

4. In an oscillator as claimed in claim 1 comprising 
electro-dynamic transducer means for driving the oscil- 
lator secured to each of said flexible limbs, at the free end 
thereof, and a second electro- dynamic transducer means 
both for driving the oscillator and for counterbalancing 
the first said transducer means, the second transducer 
means being connected to each of the rigid arms, at the 
free end thereof. 

5. An oscillator as claimed in claim 1, in which the 
flexible limbs and the rigid arms are integral. 

6. An oscillator as claimed in claim 1, in which the 
rigid arms are separate elements connected to the flexible 
limbs. 

7. An oscillator as claimed in claim 1, in which each 
flexible limb and the associated rigid arm are connected 
by attachment of the free end of the former and one end 
of the latter. 

8. An oscillator as claimed in claim 1, in which the 
flexible limbs and the rigid arms are respectively made 
of different materials, so as to permit thermal compensa- 
tion in the oscillator. 
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9. An oscillator as claimed in claim 1, in which the References Cited 
БЫ limbs and the rigid arms are located in а common UNITED STATES PATENTS 

10. An oscillator as claimed in claim 1, in which the 3,277,394 10/1966 Holt et al. ----------- 58 一 23 
flexible limbs and the rigid arms are disposed in two dis- + Я 
tinct parrallel planes. 5 RICHARD B. WILKINSON, Primary Examiner 


11. An oscillator as claimed in claim 2 wherein the Е. С. SIMMONS, Assistant Examiner 
counterbalance masses are formed by the portions of the 
rigid arms which extend beyond the closed end of the U.S. Cl. X.R. 
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ABSTRACT OF THE DISCLOSURE 


The invention concerns a watch movement regulating 
device which comprises a mechanical regulating oscillator 
and an energizing head rigidly connected to said oscillator. 
The free end of the wire shaped energizing head has a 
cross section very much smaller than that of the oscillator 
and enters in successive contacts with the toothing of a 
regulating wheel of the watch movement which is driven 
in rotation by the watch winding spring. In this assembly 
the necessary energy to keep the oscillator in oscillation 
is derived from the said winding spring and delivered 
through the intermediary of said regulating wheel and 
the energization head to said oscillator. The oscillator in 
its turn regulates, through the intermediary of said ener- 
gization head, the speed of rotation of the regulating 
wheel. 





The present invention concerns regulating means of a 
watch movement and more particularly a mechanical 
energization head of a mechanical regulating oscillator, 
characterized by the fact that it is constituted by a resil- 
ient wire shaped member one end of which is fast with 
the mechanical regulating oscillator, whereas the other 
one has an end intended to co-operate with the toothing 
of a regulating wheel of a watch movement the speed of 
rotation of which is regulated by the said oscillator, by 
the fact that the energy transferred by the wheel to the 
point of the resilient wire shaped member upon successive 
contacts is transmitted, through the intermediary of this 
resilient wire shaped member to the mechanical regulating 
oscillator and entertains its oscillation; and by the fact 
that the potential energy of the oscillator and of the head 
are in a high ratio so that the influence of the energizing 
head on the oscillatory mode of the oscillator is negligible. 

The attached drawings show schematically and by way 
of example several embodiments of the mechanical ener- 
gization head mounted on different mechanical regulating 
oscillators. 


FIGS. 1 and 2 show schematically two embodiments 
of a mechanical regulating oscillator having the shape 
of a vibrating blade fast at one of its ends and provided 
at its free end with different embodiments of the me- 
chanical energization head. 


FIG. 3 shows on a larger scale the regulating oscillator 
provided with an energization head, the free end of the 
energization head co-operating with the toothing of a reg- 
ulating wheel. 

The regulating device of a watch movement shown in 
the drawings comprises a mechanical regulating oscil- 
lator 1 provided with an energization head 2 one free end 
3 of which co-operates with the toothing of a regulating 
wheel 4 of the movement. 

In the embodiments shown in FIGS. 1 and 2, the me- 
chanical regulating oscillator la or 1b is constituted by 
a vibrating blade rigidly fixed at one of its ends and bear- 
ing, rigidly fixed on it, a mechanical energization head 
2a at its free end. 
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This mechanical energization head 2a is constituted in 
the example shown in FIG, 1 by a resilient wire shaped 
member which is bent twice, one end of which is rigidly 
fixed, for example welded or glued, on the free end of the 
vibrating blade 1a. The cross-section of this energization 
head 2a is smaller than that of the vibrating blade la. 

In another embodiment shown in FIG. 2, the energiza- 
tion head may be constituted by a part of a rectilinear 
wire 5 fastened on the vibrating blade 1b, a tuning-fork 
or a torsion rod. The cross-section of this wire may be 
circular or polygonal for example. Furthermore the 
cross-section of this wire has to be at least thirty times 
smaller than that of the vibrating blade, of the tuning-fork 
or of the torsion rod on which it is fastened. Furthermore 
the portion of rectilinear wire constituting the energization 
head has to make an acute angle with the axis of the 
vibrating blade, of the arm of the tuning-work or of the 
torsion rod on which it is fastened. 

FIG. 3 shows on a larger scale a variant in which the 
energization head 2c is constituted by a U-shaped resil- 
ient wire member whose cross section is smaller than 
that of blade Ic. 

It is evident that the cross-section of the members 
constituting the mechanical oscillator and the energiza- 
tion head may be square, rectangular, polygonal, oval, 
circular etc. without modifying the operation of the reg- 
ulating device. 

To ensure a good operation of the described regulating 
device, the following conditions have to be realized. 

(a) The mounting of the energization head on the me- 
chanical regulating oscillator has to be made at a point 
on this mechanical oscillator located in the vicinity of its 
free end. 

(b) The mounting of the energization head on the 
mechanical regulating oscillator has to be rigid and to 
enable a transfer of energy from the head towards the 
regulating oscillator with a damping which is as low as 
possible. 

(c) The oscillating frequency of the energization head 
has to be higher than that of the mechanical regulating 
oscillator. 

(d) The potential energy of the energization head has 
to be lower than that of the regulating oscillator so that 
the ratio between these two values will be sufficiently high 
so that the influence of the energization head on the 
oscillatory mode of the mechanical regulating oscillator 
is practically negligible. 

‘The operation of the described regulating device is the 
following for any of the described embodiments: 

The mechanical regulating oscillator (vibrating blade, 
tuning-fork, torsion rod etc.) oscillates at its own fre- 
quency which determines the rotary speed of the regulat- 
ing wheel 4. In fact the free end 3a or 3c of the ener- 
gization head is, when the regulating oscillator has 
reached one of its points where its speed is zero, intro- 
duced within the toothing of the wheel 4 and when it 
has reached its other point with a speed equal to zero, 
extracted out of mesh with this toothing. In this second 
position, the wheel 4 is thus free to turn. 

However, during each contact between the toothing of 
the wheel 4 and the free end of the energization head, a 
certain quantity of energy is transferred through the in- 
termediary of this energization head, which oscillates at 
a higher frequency than the oscillator, to the mechanical 
oscillator, thereby maintaining the latter in oscillation. 

Generally the oscillation of the mechanical oscillator 
and that of the energization head take place in the same 
plane. 

The features and the mechanical shapes of the ener- 
gization head, with respect to those of the mechanical 
regulating oscillator are such that the free end of the 
energization head maintains the regulating wheel in a 
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determined angular position up to the moment it escapes 
the toothing of this wheel. This is important to obtain a 
good regulation of the movement but can only be ob- 
tained if the movements of the mechanical oscillator and 
of the energization head are such that the end of this 
head remains, during at least a part of its movement, in 
a substantially radial direction with respect to the regu- 
lating wheel. 

To achieve this aim, the part of the head carrying its 
point is preferably directed radially with respect to the 
regulating wheel 4. 
` I claim: 

1. In a watch movement including a toothed regulatory 
wheel driven in rotation by a motor, and a regulating 
oscillator in the form of a vibrating blade fixed at one 
end and free at the other end; the improvement in which 
said blade freely vibrates at its natural frequency and 
carries rigidly secured to its free end a resilient wire that 
engages with the teeth of the regulating wheel and that 
has a cross section at least about thirty times smaller than 
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20 


4 
that of the blade, said smaller cross section extending full 
length of said wire, said wire extending from said blade 
away from said wheel and having a loop therein that 
opens toward said wheel and terminating in a portion that 
extends toward said wheel. 
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ABSTRACT: A mechanical oscillator comprising а two-armed 
vibrator element, and electrical vibration sensing and actuat- 
ing coils disposed between the arms of the vibrator. A magnet 
is movably disposed between the two coils for fine frequency 
adjustment and movable pieces are placed on both arms of the 
vibrator to permit coarse adjustment of frequency without 
requiring any removal of matter, 
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ELECTROMECHANICAL OSCILLATOR WITH 
FREQUENCY ADJUSTMENT MEANS 


This application is a Continuation-in-Part of my application 
Ser. No. 680,909, filed Nov. 6,1967, and now abandoned. 

The present invention relates to an electromechanical oscil- 
lator including a device for inducing vibrations therein. 

Mechanical oscillators are known in which the vibrations 
are induced in a two-armed vibrator member by two electrical 
coils wound respectively on two magnets disposed outside the 
two arms but adjacent thereto. One of the coils is a vibration 
sensing coil; signals from which are applied, after amplifica- 
tion, to the other (actuating) coil, which engenders the vibra- 
tions in the vibrator element. + 

According to the present invention, а mechanical oscillator 
comprises a two-armed vibrator element and electrical vibra- 
tion sensing and actuating coils disposed between the arms of 
the vibrator element; the signal from the sensing coil being fed 
to the actuating coil through an electronic amplifier. 

To enable the frequency of the vibrations to be varied, a 
magnet is disposed between the arms of the vibrator element 
and arranged to be displaced along an axis perpendicular to 
the longitudinal axis of the vibrator element. 

It is an object of the present invention to produce a move- 
ment which may be used, for example, in a timepiece, utilizing 
an oscillator vibrating at elevated frequencies; as well as to ob- 
tain an oscillator having a greater stability of the frequency. 
Although it is known in the art to use oscillators of the same 
class to improve the stability of a clocklike movement, the 
oscillator of the present invention has an improved coefficient 
of quality which may be efficiently attained by increasing the 
frequency of the oscillator. 

An oscillator of the spiral balance type of frequency 2.5 Hz. 
has a Q-factor of about 200, whilst a vibrator element of the 
mechanical oscillator type vibrating at 300 Hz. may very easily 
reach a Q-factor of 2,000. 

It is a further object of the present invention to produce a 
movement as above described in which the oscillator occupies 
little space, thus creating a minimum obstruction for other 
parts located thereabout. In carrying out this object, the 
present invention contemplates utilizing a tuning fork having 
the elements which react to the vibrations thereof located 
between its branches. This arrangement provides an addi- 


tional advantage, in that the vibrator movement is maintained 


in a symmetrical relationship, and the reaction on the support 
thereof (residual vibration) is accordingly reduced to a 
minimum. 

It is a still further object of the present invention to produce 
a vibrator movement having the above-described features in 
which the net cost of manufacture and maintenance is as low 
as possible. In so doing, the movement of the present inven- 
tion is simple as possible, with a minimum number of pieces; 
and is capable of being produced by standardized production 
methods, i.e., tolerance limits for the pieces of the assembly 
are easy to maintain. The instant invention also permits the 
adjustment of frequency of the oscillator without any removal 
of material therefrom. 

By far, the greatest advantage of the present invention over 
oscillators of the same general class previously known in the 
art, is the provision therein of means for adjusting the frequen- 
cy thereof without removing any material from the oscillator 
element. 

Further objects and advantages of the instant invention will 
become apparent upon referring to the accompanying draw- 
ing, in which: 

FIG. 1 is an elevational view of a vibrator assembly accord- 
ing to the present invention; 

FIG. 2 is a sectional view taken along the line 2-2 in FIG. 1; 

FIG. 3 is a fragmentary view in detail of the coils and the 
magnet located between the branches of the tuning fork; 

FIG. 4 is a fragmentary view showing a C-shaped guiding 
magnet mounted on one of the tuning fork's branches; 
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FIG. 5 is a sectional transversal view of the tightening ring 
adapted to move along the edge of the tuning fork; 

FIG. 6 is a fragmentary longitudinal view of the tightening 
ring of FIG. 5; 

FIG. 7 is a fragmentary view showing in detail the mounting 
of the magnet on its support; and 

FIG. 8 is a plan view perpendicular to that of FIG. 7. 

Turning to FIGS. 1 and 2, there is shown a mechanical oscil- 
lator having a vibrator element I which is fixed to a support 
member 2 by an arm 3. Element 1 has two arms, 4 and 4a, 
between which are disposed two coils, 5 and 6, wound respec- 
tively on magnets 7 and 8. 

The sensing coil 5 is connected to the actuating coil 6 by an 
electronic amplifier 9 (preferably a transistor amplifier) of 
known type. This connection is shown by the dotted lines in 
FIG. 1 running from coil 6 through amplifier means 9 to coil 5. 

A magnet 10 is fixed at one end of a thin spring plate 20, 
and plate 20 is moiinted on support member 2 by means of 
screw 21. The positioning of spring plate 20 is such that mag- 
net 10 is normally disposed between branches 4 and 4a of the 


. vibrator element and is adapted to move between coils 5 and 6 
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in a direction perpendicular to the axes thereof. 

As can be best seen from FIG. 2, a pointed screw 22 is 
threaded through front support member 23 (preferably 
through a restraining screw nut 24), and is adapted to bear 
against the end of spring means 20 to which magnet 16 is at- 
tached. Screw 20 may then be rotated inwardly or outwardly 
to adjust the position of the magnet between the two coils; the 
restraining screw nut 24 preventing the screw from being dis- 
placed while element 1 is vibrating. 

As is shown in FIG. 7, the portion of spring 20 adapted to 
bear against the pointed end of screw 22 may be grooved at 28 
in order to assure precise guidance of magnet 10, and also 
precise positioning of the pointed screw. 

It is quite evident that the screw 22 and the elastic thin plate 
20 should be made from a nonmagnetic material, so that the 


“flux produced by magnet 10 will not be dispersed thereby. 


These two pieces will be advantageously made from brass. In 
this way, the frequency of the oscillator is not at all disturbed 
and it is possible to directly place magnet 10 in contact with 
the elastic thin plate 20 its fixation being assured by the glue 
25. 

“With respect to support member 23, it is joined to support 
member 2 by screw means 29 and 30, and spring 20 may be 
mounted on support member 2 in such a manner that it lightly 
maintains pressure against said screw 22 even when the end 
thereof bearing magnet 10 is very close to the inner surface of 
support member 23. 

Note that with this arrangement, the manufacturer may ex- 
actly adjust the frequency of the vibrator before the same 
leaves the factory either by screwing screw 22 inwardly or out- 
wardly, and in a like manner, the user may also adjust the 
frequency of the vibrator to regulate the same according to his 
own observations, 

In adjusting the frequency of the vibrator, magnet 10 is dis- 
placed by means of screw 22, causing a variation in the inten- 
sity of the magnetic field produced by magnets 7, 8, and 10, all 
located between the branches 4 and 4a of tuning fork 1. 
Preferably, each magnet is made from soft magnetic material. 

The vibrator element 1 is generally made from an alloy of 
Elinvar so that the frequency should not depend to any great 
extent on temperature. This alloy is magnetically mild and the 
presence of the magnetic field created by magnets 7 and 8 of 
the vibration producing circuit causes, by attraction, an in- 
crease in the stiffness of the arms 4 and 4a and modification of 
the value of the Young’s modulus of the Elinvar. It will thus be 
understood that the modification of the magnetic field can 
cause a modification of the frequency, at least within certain 
practical limits. 

For a flexible U-shaped vibrator element like that which is 
used in the present invention, the frequency of the vibrations 
is given by the following relationship: _ 
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K = coefficient required by taking into account the masses 
on the arms of the vibrator element (between 0.5 and 1) 

e = thickness of the branches of the vibrator element 

L = length of the branches of the vibrator element 

6 = mass/volume of the material from which the vibrator 

element is made 

Е == modulus of elasticity 

From the above, it is quite evident that all variation in the 
modulus of elasticity is translated immediately into a cor- 
responding variation in the frequency of the oscillator. 

Any material which possesses an adjustable thermoelastic 
coefficient and permits electromagnetic maintenance of vibra- 
tions may be used to form the vibrator element. The material 
used in the preferred embodiment of the invention is Elinvar, 
manufactured in France, but Ni Span C, widely used in the 
United States, is an appropriate substitute. 

Elinvar is an alloy based on iron containing, by way of indi- 
cation, 34 to 36.5 percent nickel, 6.5 to 9.5 percent chromi- 
um, 2.6 to 3.5 percent tungsten, 2 percent manganese, 0.65 to 
0.75 percent carbon. Ni Span C is an alloy based on iron con- 
taining, by way of indication, 41 percent nickel, 2 percent 
titanium, 0.3 aluminum, 5.1 percent chromium. 

In the preferred embodiment, when screw 22 is entirely dis- 
engaged (the condition shown in FIG. 2), magnet 10 lies 
directly centered between branches 4 and 4a of the tuning 
fork, and consequently the magnetic field is at a maximum 
while the modulus of elasticity of the vibrator arms (Young’s 
E modulus) is at a minimum. In this condition, the frequency 
of the oscillator is also at a minimum. 

. On the other hand, when screw 22 is engaged at its max- 
imum distance in the direction of arrow A (FIG. 2), a part of 
the magnetic field directly passes magnets 7 and 8 towards 
magnet 10, thus diminishing the magnetic field in branches 4 
and 4a. Under these conditions, the modulus of elasticity is 
maximized along with the frequency of the oscillator. 

FIG. 3 indicates the polarity of magnet 10 in relation to 
magnets 7 and 8. By this arrangement, magnet 10 assures the 
closure of the magnetic field of magnets 7 and 8 by the 
branches 4 and 4a of the oscillator. 

In FIG. 8, there is shown a preferred arrangement for the 
mounting of magnet 10 on spring member 20, wherein the 
, Magnet is glued at 25 in an elbow which is formed by a bend in 
the spring member. 

In operation, the signal taken from sensing coil 5 is applied, 
after amplification by the amplifier 9, to the actuating coil 6 
which, in turn, causes the vibrator element to vibrate. The 
frequency of oscillation, as previously described, can be al- 
tered by moving the magnet 10; this movement varying the 
magnetic field in the arms 4 and 4a of element 1, causing a 
corresponding variation in the frequency of oscillation of the 
device. 

The present invention can be adapted to drive a system of 
wheels by transforming the reciprocating rectilinear displace- 
ment thereof into continuous rotational movement. This can 
` be done, in known manner, by means of a magnetic escape- 

ment device essentially comprising a permanent magnet fixed 
to the end of one of the branches of vibrator element 1, and an 
escapement wheel of magnetic material disposed between the 
poles of the magnet. The wheel has a track thereon in which 
radial teeth are cut; the teeth being disposed to either side of a 
wheel rim. When the wheel is initially set in motion in a 
desired direction and with a convenient speed of rotation, it is 
synchronized by the vibration of the element 1 by means of 
the magnet which constantly exerts an attraction on the side 
face of the wheel. 

The present invention contemplates the inclusion therein of 
means for the combination thereof with a magnetic escape- 
ment device as described above. A C-shaped guiding magnet 
14 is mounted on branch 4 of the tuning fork, and, in known 
manner, an escapement wheel 17 of magnetic material (hav- 
ing a track in which radial teeth are cut disposed to either side 
of the groove so that the escapement wheel is driven in rota- 
tion by magnet 14 when it is subjected to vibration of the arm 

_ 4) is disposed between the poles 16 and 16a of the magnet. 
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A balancing mass 18 is fixed on a second ring 19 slidably 
mounted on the arm 4a of the element 1; the magnet 14 and 
the mass 18 having equal weights in order to preserve the sym- 
metry of the vibrator. 

The two pieces 14 and 18 are always displaced simultane- 
ously along the branches of the vibrator element in order to 
maintain an identical length of the two branches. It is well 
known in the art to make these pieces from materials best 
suited for the use to which the vibrator is adapted. Thus, a 
lengthy listing thereof would appear to be unnecessary. 

Rings 15 and 19 of the magnet and weight, respectively, are 
constructed in a manner which allow them to be slidable up 
and down the branches of the tuning fork, yet also permit 
secure tightening thereof so that, whatever the final position 
chosen, the stability of the frequency of the oscillator will be 
guaranteed. In this regard, it should be noted that the frequen- 
cy of the oscillator may be adjusted within large limits by 
simply moving the masses mounted on the vibrator branches. 
Thus, course adjustment of the oscillator frequency may be 
obtained in this manner, and fine adjustment of the frequency 
may be obtained through adjusting magnet 10 with screw 22. 

The details of rings 15 and 19 may be discerned by referring 
to FIGS. 4, 5, and 6. Referring to FIGS. 4 and 5, it can be seen 
that ring 15 is indented at 26 so that the interior space therein 
may be represented by the formula (e —є) wherein e 
represents the thickness of a branch of the oscillator (e.g., 4 in 
FIG. 4) and e represents the amount indentation 26 exceeds 
thickness e. Parameter e is adjusted according to the degree of 
frictional engagement desired between the ring and the arm 
upon which it is capable of moving. 


Note from FIG. 4 that the ring may be grooved as at 27. In 


so doing, it is simple to initially install the ring. 

It should be equally noted that FIG. 4 (inserted to facilitate 
comprehension) presents a very important relationship 
between pieces 4 and 15 in certain localities. In the embodi- 
ment proposed, e does not exceed 3 percent of the thickness e 
of the branches of the vibrator element; the ring 15 therefore 
enclosing completely branch 4, and being perfectly guided 


‚thereby. 


Moreover, ring 15 is constructed primarily from an inox- 
idizable, nonmagnetic steel and is formed according to FIG. 5. 
It constitutes therefore a strong spring which assures con- 
siderable pressure on the branch of the vibrator element. It is 
this pressure which, while permitting sliding accompanied by 
great friction along the branches at the time of the adjustment 
of the frequency, assures the fixation of the masses 14 and 18 
in a manner simpler and altogether more effective than that 
obtained using screw means or glue. 

As can readily be seen, such rings are easy to assemble, and 
the indentation therein may be made by a press during initial 
formation ofthe ring, or in asubsequent operation. 

The above-described assembly allows a particularly simple 


adjustment of the frequency of the vibratory element 1 to be . 


effected, and avoids the delicate and permanent adjustment 
normally made, consisting of decreasing the actual length of 
the arm 4 and 4a of element 1 by, for example, a grinding 
operation. In practice, it is not necessary to remove the vibra- 
tor from its support members 2 and 23, but the two rings 15 
and 19 may be slidingly moved while element 1 rests immobile 
on its supporting member. In this way, the result of the modifi- 
cation incurred by such movement can be easily evaluated on 
appropriate measuring apparatus without having to provide 


separate supporting means. Subsequently, the final adjustment : 


of the oscillating frequency to the exact desired value may be 


effected by moving the magnet 10 with screw 22 or an: 


equivalent device. 

Finally, it should be pointed out that the present invention is 
simple and economical to fabricate. The U-shaped tuning fork 
may be formed using a commercial roller in constant section. 
After being cut to a predetermined length, bars of Elinvar or 
other appropriate material are bent in the shape of a U to ob- 
tain vibrators having a weak frequency dispersion. Further- 
more, it can be seen from the foregoing description of the in- 


3,585,424 


5 


vention that the other components of the assembly may be 
easily fabricated as well, and the entire assembly is simple to 
put together and adjust. 

Having thus described my invention, I claim: 

1. A mechanical oscillator comprising: a two-armed vibra- 
tor element; an electrical vibration sensing coil; said coils 
being disposed between the arms of the vibrator element; a 
magnet, said magnet being movable between said windings 
along an axis perpendicular to the axis of the tuning fork; a C- 
shaped magnet mounted on one of the arms of said vibrator 
element; a balancing weight mounted on the other arm of said 
vibrator element; an electronic amplifier adapted to receive 
signals from said sensing coil and feed them to the actuating 
coil to control the vibrations of said vibrator element; and an 
escape wheel of magnetic material mounted relative to the 
poles of said C-shaped magnet so as to rotate in response to 
the vibrations of said vibrator element. 

2. The device of claim 1 wherein said C-shaped magnet, and 
said balancing weight are rigidly connected to movable 


locking means for allowing said magnet and said weight to 


slide on said arms and rigidly lock in a desired position. 
3. The oscillator of claim 2 wherein said movable locking 
means comprise rings indented at at least one position, the 
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space between the inside edge of said indentation and the in- 
terior of the opposite side of the rings being less than the width 


‚ОЁ an arm of said vibrator element. 


4. The mechanical oscillator of claim 3 wherein said in- 
dentation is grooved at at least one position in order to 
facilitate placement of said ring on an arm of said vibrator ele- 
ment. 

5. The oscillator of claim 1 wherein said magnet adapted to 
pass between said coils is spring-biased against adjusting 
means adapted to change the relative position of said magnet 
with respect to said coils. | 

6. The mechanical oscillator of claim 5 wherein said adjust- 
ing means comprises screw means adapted to move said mag- 
net, and locking means adapted to prevent said screw means 
from being displaced under the effect of vibrations. 

7. The mechanical oscillator of claim 5 wherein said adjust- 
ing means comprises a longitudinally movable screw adapted 
to bear against the means for spring biasing said magnet, and a 
lock nut through which said screw passes, said nut being 
adapted to prevent said screw from being displaced under the 
effect of vibrations. 
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ABSTRACT: A mechanical resonator comprising a primary 
vibrator having a spring member with two axes of symmetry at 
right angles and two vibration masses coupled to the spring 
member and arranged to vibrate in mutually opposite senses 
with the centers of vibration thereof arranged to move on a 
rectilinear path which coincides with one of said axes. An 
even number of pairs of secondary vibrators are carried by 
said primary vibrator with at least one pair of said secondary 
vibrators associated with each of said vibration masses of the 
primary vibrator. The centers of vibration of the two seconda- 
ry vibrators which together form each pair are arranged to 
move with components of motion parallel to the said axis of 
symmetry coincident with the path of of the vibration masses 
of the primary vibration which are in the same sense, and with 
components of motion at right angles to this axis of symmetry 
which are mutually opposed. 
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MECHANICAL RESONATORS FOR STANDARD 
FREQUENCY OSCILLATORS 


This invention relates to mechanical resonators for standard 
frequency oscillators, particularly in time-measuring instru- 
ments, such a resonator comprising a primary vibrator which 
includes a spring member with two axes of symmetry at right 
angles to each other and two vibration masses coupled to the 
spring member and arranged to vibrate in mutually opposite 
senses with the centers of vibration thereof arranged to move 
on a rectilinear path which coincides with one of the axes of 
symmetry. 

Vibrators of this kind have been known in various forms for 
some time and are generally coupled to an electrical oscillator 
by electromechanical means, so that the vibration frequency 
of the oscillator conforms to the natural vibration frequency 
of the mechanical vibrator. Examples of vibrators of this type 
are to be found in Swiss patent specifications Nos. 406,984 
and 414,768 and in U.S. Pat. No. 1,963,719. The fact that 
with these known vibrators the centers of vibration of the 
vibration masses move on a rectilinear path provides the ad- 
vantage that the natural vibration frequency of the vibrator is 
unaffected by the influences of the gravitational field and thus 
does not depend upon the position and orientation of the 
vibrator in space. This makes this type of vibrator particularly 
interesting for use in portable instruments, such as wrist- 
watches. 

In the use of such vibrators the problem of finely tuning the 
vibration frequency often arises. Until now, it has been usual 
to carry out this tuning by removing, e.g. by filing away, 
material from those parts of the vibrator which act as stores of 
potential energy when the frequency is too high, and from 
those parts of the vibrator which act as stores of kinetic energy 
when the frequency is too low. Although this method appears 
quite feasible in production, it is complicated to carry out on 
the finished product if subsequent correction is necessitated 
by wear for example, and can then only be successfully carried 
out by specially qualified experts. 

It is already known for vibrators wherein those parts acting 
as stores of kinetic energy move on curved paths to carry out 
fine tuning of the vibration frequency by providing the vibra- 
tor with pivotably mounted masses whose pivot axes do not 
pass through their centers of gravity. With curved paths which 
are not rectilinear, the moment of inertia cannot be equated 
directly with the masses carried by the vibrator. By displacing 
the pivotable masses it is thereby possible to alter the moment 
of inertia and thus the natural vibration frequency of the 
vibrator without adding or removing any mass. This method 
cannot generally be used in vibrators of the type first men- 
tioned above because the parts thereof which preferably serve 
to store kinetic energy move on rectilinear paths. 

Moreover, it has been known for a long time that the natural 
frequency of vibrators incorporating a spring member can be 
tuned by altering the spring characteristics of the spring 
member, for example by applying more or less tension to a 
wire. This method of fine tuning is only possible with certain 
forms of spring member and has the disadvantage that the 
points of securement of the spring member are not free of 
forces created by the vibration and therefore exert reaction 
forces on the vibrator, with the result that the quality factor of 
the vibrator and thus the frequency stability are impaired. 

The present invention is concerned with the problem of 
producing a mechanical resonator of the generic type first 
mentioned above wherein fine tuning is possible without the 
necessity for adding or removing mass and without changing 
the spring characteristics of the spring member. 

In accordance with the invention, there is provided a 
mechanical resonator comprising a primary vibrator which in- 
cludes a spring member with two axes of symmetry at right an- 
gles to each other and two vibration masses coupled to the 
spring member and arranged to vibrate in mutually opposite 
senses with the centers of vibration thereof arranged to move 
on a rectilinear path which coincides with one of said axes of 
symmetry, and an even number of pairs of secondary vibrators 
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carried by said primary vibrator with at least one pair of said 
secondary vibrators associated with each of said vibration 
masses of the primary vibrator, the centers of vibration of the 
two secondary vibrators which together form each pair being 
arranged to move with components of motion parallel to the 
said axis of symmetry coincident with the path of movement of 
the vibration masses of the primary vibration which are in the 
same sense, and with components of motion at right angles to 
this axis of symmetry which are mutually opposed, and the 
position of at least one part of each secondary vibrator being 
adjustable with respect to the primary vibrator to vary the 
resultant vibration frequency of the resonator. 

Each secondary vibrator preferably comprises a bar-spring 
element which is secured at one end to the primary vibrator 
and at the other end is free. The free end of each bar-spring 
element may carry one or more terminating masses. Fine tun- 
ing of the vibration frequency of the resonator can be effected 
by moving the terminating masses along the longitudinal axis 
or axes of the bar-spring elements and/or by pivoting the bar- 
spring elements relative to the primary vibrator. In the latter 
case, one end of the bar-spring element of each secondary 
vibrator may be secured to a support member which is 
rotatably connected to the primary vibrator for movement 
about a pivotal axis perpendicular or parallel to the plane con- 
taining the axes of symmetry of the primary vibrator and 
which remains in any set position. It is furthermore possible to 
adjustably connect the bar-spring element of each secondary 
vibrator to a support member for longitudinal movement, the 
support member being fixedly or rotatably mounted on the 
primary vibrator, and the free end portions of the bar-spring 
elements being provided with or without additional masses. In 
another embodiment, a mass can be pivotably connected to 
the bar-spring element of each secondary vibrator by means of 
a pivot pin positioned eccentrically of the center of gravity of 
the mass so that the mass can be pivoted in relation to the bar- 
spring element for fine turning of the vibration frequency of 
the resonator, and then remains in this set position. 

In order that the invention may be fully understood, a 
number of embodiments of mechanical resonator in ac- 
cordance with the invention will now be described by way of 
example and with reference to the accompanying drawings, in 
which: 

FIG. 1 is an axomometric view of a first embodiment of 
resonator according to the invention; 

FIG. 2 is a plan view of the resonator of FIG. 1; 

FIG. 3 is a view of the resonator as observed along the line 
of the axis A and looking towards the resonator; 

FIG. 3a is a cross-sectional view taken as along the axis A of 
FIG. 2 but through a slightly modified embodiment of resona- 
tor; 

FIG. 4 is a plan view of a single pair of secondary vibrators 
of the resonator shown in FIGS. 1 to 3; | 

FIG. 5 is a similar view of a modified form of the pair of 
secondary vibrators; and 

FIGS. 6 to 11 are plan views each of a modified single pair 
of secondary vibrators. 

The mechanical resonator shown in FIGS. 1 to 3 comprises 
a primary vibrator 11, 12 which consists of a ring-form spring 
member 11 and two vibration masses 12 secured thereto. The 
primary vibrator 11, 12 has two axes of symmetry A and B 
which extend at right angles to each other, A crosspiece 13 ex- 
tending along the axis of symmetry B serves to secure the 
spring member 11 to a base (not shown). The two vibration 
masses 12 are arranged opposite each other so that their cen- 
ters of gravity lie on the other axis of symmetry A. Upon ac- 
tuation of the primary vibrator, the masses 12 vibrate to and 
fro in opposite senses in such manner that their centers of 
gravity move on a rectilinear path which coincides with the 
axis of symmetry A. The spring member 11 thus undergoes 
flexing oscillations. In order that such mechanical oscillations 
should cause no tensile or compressive forces to be exerted on 
the crosspiece 13, the spring ring 11 has the shape shown in 
FIGS. 1 and 2 with alternately concave and convex portions. 
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The ends of the crosspiece 13 are each attached to the center 
of a convex ring portion, whilst the vibration masses 12 are 
each rigidly connected to an outwardly projecting tongue 14 
at the center of a concave ring portion. This vibrator is known 
and is described for example in Swiss patent specifications 
Nos. 414,768 and 450,295. “ 

Each projecting tongue 14 of the spring member 11 carries 
a pin-type support 1, 1’ which has a pair of secondary vibra- 
tors 2, 3 and 2’, 3” respectively mounted thereon. Each vibra- 
tion mass 12 of the primary vibrator is associated with a pair of 
these secondary vibrators 2, 3 or 2', 3". The pin-type supports 
1, 1' are each rotatable about an axis c, c’ which is perpen- 
dicular to the plane containing the axes of symmetry A and B, 
as shown in FIGS. 1 and 3. The secondary vibrators carried by 
the support 1 each consist of a bar-spring element 2 and a ter- 
minating mass 3. One end of the bar-spring element 2 is in- 
serted radially into the support pin 1 so that the longitudinal 
axis of the bar-spring element 2 extends parallel to the plane 
containing the axes of symmetry A and B. The mass 3 is car- 
ried at the free end of the bar-spring element 2. The two bar- 
spring elements 2 which comprise one pair of the secondary 
vibrators are arranged coaxially and are of the same length. 
They may be formed from a continuous bar of material which 
is secured at its center in the support pin 1. Similarly, the two 
end masses 3 are of the same size and at the same distance 
away from the axis of rotation c of the support pin. The pair of 
secondary vibrators carried by the support pin 1’ and consist- 
ing of the bar-spring element 2” and the end masses 3' is con- 
structed and arranged in a completely symmetrical manner. 

To explain the manner of operation of the resonator and the 
fine adjustment of its vibration frequency reference is now 
made to FIG. 4 which shows one pair of secondary vibrators 2, 
3 on a larger scale. The support pin 1 has here been rotated 
about the axis c so that the longitudinal axis of the bar-spring 
elements 2 lies at an angle a to an axis b which extends parallel 
to the axis of symmetry B and cuts the axis of rotation c. In 
FIG. 1, the axis b and its counterpart b' on the opposite side of 
the resonator are both indicated. If the vibration masses 12 of 
the primary vibrator 11, 12 vibrate in opposite directions, the 
support pin 1 likewise moves to and fro along the axis A. Thus, 
the secondary vibrators 2, 3 are stimulated to vibrate in a 
mode which is composed partly of bending vibrations and 
partly of longitudinal vibrations of the bar-spring elements 2. 

The motion of each end mass 3 can be divided into two 
components which are respectively parallel to the axes of sym- 
metry À and B. The components of this motion which are 
parallel to the axis of symmetry Á and to the direction of 
movement of the support pin 1 are directed in the same sense, 
i.e. are additive, for the two end masses 3 of the particular pair 
of secondary vibrators, while the components of motion of the 
same end masses 3 parallel to the axis of symmetry B and to 
the axis b are opposed to each other. The former components 
of motion thus have an additive effect on the movement of the 
adjacent vibration mass 12 of the primary vibrator. The latter 
components of motion on the other hand cancel each other 
out in their effect on the primary vibrator. 

It is obvious that by rotating the support pin 1 about its axis 
с, ie. by altering the angle a, the relationship between the 
components of motion of the end masses 3 can be altered to 
thereby cause a corresponding change in the forces exerted by 
the pair of secondary vibrators on the adjacent primary vibra- 
tion mass 12. If the natural vibration-frequency of the secon- 
dary vibrators 2, 3 is chosen so as to be lower than the original 
natural vibration frequency of the primary vibrator, the 
resultant vibration frequency of the resonator decreases with 
increasing angle a. If, on the other hand, the natural vibration 
frequency of the secondary vibrators is chosen so as to be 
higher than the original natural vibration frequency of the pri- 
mary vibrator, an increase in the angle а results іп an increase 
in the resultant vibration frequency of the resonator. Use is 
thereby made of the fact that the natural frequency of the lon- 
gitudinal vibrations of the bar-spring elements 2 is higher than 
the natural frequency of the bending vibrations. In both cases, 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


4 


it is preferable to arrange that the bar-spring elements 2, for a 
correctly tuned resonator, lie at a considerable angle a to the 
axis b, so that when finely adjusting the vibration frequency of 
the resonator, as subsequently becomes necessary, an altera- 
tion of the frequency either up and down is possible simply by 
rotating the pair of secondary vibrators about the axis c in one 
sense or the other. In order to maintain the dynamic symmetry 
of the resonator with respect to the axis of symmetry B, it is 
advisable to rotate each of the two support pins 1 and 1’ by 
about the same angular amount so that the bar-spring ele- 
ments 2’ lie at about the same angle a to the axis b’ as the bar- 
spring elements 2 lie in relation to the axis b. 

The modified embodiment illustrated in FIG. 3a only differs 
from the embodiment described above in that each projecting 
tongue 14 of the spring member 11 has two pairs of secondary 
vibrators associated therewith which are located symmetri- 
cally on opposite sides of the plane containing the axes of sym- 
metry À and B of the primary vibrator. The support pins 1 and 
1' are therefore longer and are mounted so that they project 
equally from the two sides of the said plane. Each projecting 
portion of the support pins 1, 1’ bears a pair of secondary 
vibrators of the type described above. 

The further embodiments described hereinafter and with 
reference to FIGS. 5 to 11 only differ from the first embodi- 
ment in the construction and/or arrangement of the secondary 
vibrators. It should be noted that in the case of each of the fol- 
lowing modified constructions or arrangements of secondary 
vibrators, the latter may be provided either on one side or on 
both sides of the plane containing the axes of symmetry A and 
B of the primary vibrator, in the latter case in a manner similar 
to that shown in FIG. 3a. 

As shown in FIG. 5, two rectilinear bar-spring elements 2 of 
equal length are clamped coaxially in a common support pin 
1. In distinction from the first embodiment, the ends of the 
bar-spring elements 2 remote from the support pin 1 carry no 
terminating masses. The mass of each secondary vibrator thus 
consists only of the distributed mass of the bar-spring elements 
2. In this case, as is well known, all the points of mass of a bar- 
spring element 2 can be concentrated into a single point which 
is referred to as the center of vibration. The same considera- 
tions apply to the movement of the center of vibration of the 
secondary vibrator as were mentioned above with reference to 
the centers of gravity of the end masses 3. The components of 
motion parallel to the axis of symmetry A and to the path of 
motion of the primary vibration masses are directed in the 
same sense, whilst the components of motion parallel to the 
other axis of symmetry B and to the axis b are opposed to each 
other. Tuning of the vibration frequency of the resonator is ef- 
fected by altering the angle a, i.e. by rotating the support pin 
1. 

In the embodiment shown in FIG. 6, each secondary vibra- 
tor has its own support pin 1 which if rotatably connected to 
the spring member of the primary vibrator. The two support 
pins of the secondary vibrators which together form a pair are 
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opposite sides of the axis of symmetry A which coincides with 
the path of motion of the primary vibration masses. The 
secondary vibrators each consist of a bar-spring element 2 and 
a terminating mass 3, the bar-spring element being radially 
secured at its one end in the associated support pin 1 and car- 
rying the mass 3 at its other end. The two secondary vibrators 
which together form a pair are constructed and arranged in 
mirror image form with respect to the axis of symmetry A, not 
only with regard to their geometric configuration but also in 
respect of the spring characteristics and the masses. In order 
to tune the vibration frequency of the resonator, the two sup- 
port pins 1 are rotated in opposite senses through approxi- 
mately the same angle so that the angles a which the bar- 
spring elements 2 make with the axis b are altered. The mode 
of operation of these secondary vibrators is basically the same 
as described above for the first embodiment. 

In the embodiment illustrated in FIG. 7, the secondary 
vibrators again each consist of a bar-spring .element 2 and a 
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mass 3. The two bar-spring elements 2 of the secondary vibra- 
tors which together form a pair are arranged coaxially with 
respect to each other and each have one end mounted in a 
common support member 1 which, in contrast to the embodi- 
ments described heretofore, is fixedly and not rotatably con- 
nected to the spring member of the primary vibrator. The lon- 
gitudinal axis of the bar-spring elements 2 extends along the 
axis b at right angles to the axis of symmetry A and to the path 
of motion of the primary vibration masses. In order to enable 
the vibration frequency the resonator to be tuned, the end 
masses 3 are displaceable in the longitudinal direction of the 
bar-spring elements 2. For this purpose, each of the end 
masses 3 is slidably mounted on its associated bar-spring ele- 
ment and is held in an adjusted position by static friction. If 
the resonator vibrates, the end masses 3 execute additional 
vibratory movements on arcuate paths which are centered on 
the center of the support member 1. The components of 
movement of the end masses 3 parallel to the axis A are in the 
same sense and effect the vibration frequency of the resona- 
tor, whereas the components of movement parallel to the axis 
b are in opposite senses and have no net effect. In order to 
tune the vibration frequency of the resonator, the spacings of 
the two end masses 3 from the support member 1 are altered 
at least approximately symmetrically to thereby cause an al- 
teration of the natural vibration frequency of the secondary 
vibrators. і 

The embodiment shown in FIG. 8 only differs from the ех- 
ample last described above in that the two bar-spring elements 
2 of the secondary vibrators which together form a pair are 
not mounted coaxially in the support member 1 but at an 
angle to each other. The support member 1 is, however, again 
rigidly connected to the spring member of the primary vibra- 
tor. The longitudinal axes of the two bar-spring elements 2 
each lie at the same angle a to the axis b. Tuning of the vibra- 
tion frequency of the resonator is again effected by moving the 
masses 3 along the bar-spring elements 2. 

In a modification of the embodiments shown in FIGS. 7 and 
8 but which is not however shown in the drawings, the masses 
3 are fixedly, i.e. nondisplaceably, mounted on the end por- 
tions of the bar-spring elements 2 remote from each other, but 
the adjacent end portions of the bar-spring elements are ad- 
justably held by the support member 1 so that the free length 
of each bar-spring element can be altered in order to produce 
the desired tuning of the resonator. With this variant the 
masses 3 can be dispensed with if desired, and, as in the em- 
bodiment of FIG. 5, the distributed masses of the bar-spring 
elements 2 can be used alone. 

In the embodiment illustrated in FIG. 9, two support mem- 
bers 1 are arranged at equal distances along the axis b on 
respective opposite sides of the axis of symmetry A and are 
rigidly connected to the primary vibrator. A rectilinear bar- 
spring elements 2 like a cord is held between the two support 
members 1 with the ends of the spring element secured to the 
support members 1. Two masses 3 are slidably movable on the 
respective bar-spring elements 2 and will remain in a set posi- 
tion, for example by static friction. Again, a pair of secondary 
vibrators are used which each consist of a half of the bar- 
spring element 2 and one of the masses 3, One can consider 
these secondary vibrators to be developed from the embodi- 
ment of vibrator shown in FIG. 7 if the latter were cut in two 
along the axis A and the two halves were each turned through 
180° so that the hitherto free ends of the bar-spring element 
faced each other and could even be joined together. To alter 
the natural vibration frequency of the pair of secondary vibra- 
tors of FIG. 9, and thus the vibration frequency of the resona- 
tor, the two masses 3 are moved along the bar-spring element 
2, it being noted that the spacing d of each of the masses 3 
from the axis of symmetry A is at least approximately the 
same. 

FIG. 10 illustrates an embodiment wherein the secondary 
vibrators 2, 3 are both fixedly held by a common support 
member 1 which rigidly connected to the primary vibrator. 
The secondary vibrators comprise coaxially arranged bar- 
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spring elements 2 which are each secured at their one end in a 
support member 1. The free end portions of the bar-spring ele- 
ments 2 each carry a mass 3 which is pivotably connected to 
the associated spring element by means of a pivot pin 5, posi- 
tioned eccentrically of the center of gravity of the mass and 
which is arranged to remain in any adjusted pivoted position. 
The pivot pins 5 are located at equal distances from the axis of 
symmetry À on opposite sides thereof. By pivoting the masses 
3 through an angle a relative to the axis b which coincides with 
the longitudinal axis of the bar-spring elements 2, the natural - 
vibration frequency of the secondary vibrators, and thus the 
vibration frequency of the resonator, is altered. For reasons of 
symmetry, one endeavors to pivot the two masses 3 through 
the same angle. 

The embodiment illustrated in FIG. 11 is similar to that 
shown in FIG. 7, but the end masses 3 are here differently ar- 
ranged so as to be adjustable on the bar-spring elements 2. 
The latter each have at their outer end an enlargement 4 pro- 
vided with an external thread. The end masses 3 are formed as 
correspondingly threaded nuts which are screwed on to the 
enlargements 4. Tuning of the vibration frequency of the 
resonator is effected by rotating the end mass 3 on their en- 
largements 4 whereby the masses are displaced along the lon- 
gitudinal axis of the bar-spring elements 2. 

In the preceding description of the various embodiments, 
the secondary vibrators which together form a pair are always 
arranged so that the oppositely directed components of mo- 
tion of the center of vibration are parallel to the axis of sym- 
metry B (see FIGS. 1 and 2). From spatial considerations this 
solution will be the most advantageous in most cases, because 
then the longitudinal axis or axes of the bar-spring elements 2 
extend parallel to the plane which contains the axes of sym- 
metry A and B and in which for the most part the spring 
member 11 also lies. However, it is equally possible to orien- 
tate the pair of secondary vibrators in another direction on the 
spring member of the primary vibrator, if only the mutually 
opposed components of motion of the end masses 3, or of the 
centers of vibration of the pair of secondary vibrators, are at 
right angles to the axis of symmetry A and are mutually can- 
celling. Thus for example in FIG. 1, the arrangement could be 
so modified that the axes of rotation c, c' of the support pins 1 
and 1' coincide respectively with the axes b and b', and the 
bar-spring elements 2 project on opposite sides of the plane 
containing the axes of symmetry A and B, e.g. upwards and 
downwards instead of to the left and right. 

It is also possible, and in certain cases preferable, to com- 
bine pivotability of the bar-spring elements with adjustability 
of the masses carried thereby, for example in such manner 
that in the embodiments of FIGS. 4 and 6, the masses 3 are ar- 
ranged to be displaceable on the bar-spring elements 2, 
possibly in a similar manner to that shown in FIGS. 7, 10 or 
11. 

It may be advantageous to manufacture the bar-spring ele- 
ments of the secondary vibrators from a specially suitable 
material whose changes in length in response to changes in the 
ambient temperature cause a change in the natural vibration 
frequency of the secondary vibrators which counteracts tem- 
perature-responsive changes in the natural vibration frequen- 
cy of the primary vibrator, so that the resultant vibration 
frequency of the combined resonator is or is at least substan- 
tially independent of temperature. 

However, the main advantage of the resonator of the 
present invention is that its vibration frequency can be finely 
tuned without mass having to be added or removed at any 
place. This advantage results in economic savings in the 
production of instruments or devices incorporating the 
resonator since tuning can be carried out more quickly and by 
less skilled personnel. Furthermore, there is practically no 
waste from inappropriate filing away of material. Since tuning 
can be repeated as often as desired, an important advantage of 
the resonator lies in the possibility of easy retuning if displace- 
ment of the vibration frequency of the resonator arises, e.g. 
through wear or other factors. The tuning and retuning can 
also be carried out by relatively unskilled persons. 


3,609,419 


7 


What we claim is: 

1. A mechanical resonator for standard frequency oscilla- 
tors, particularly in time-measuring instruments, comprising a 
primary vibrator which includes a spring member with two 
axes of symmetry at right angles to each other and two vibra- 
tion masses coupled to the spring member and arranged to 
vibrate in mutually opposite senses with the centers of vibra- 
tion thereof arranged to move on a rectilinear path which 
coincides with one of said axes of symmetry; and an even 
number of pairs of secondary vibrators carried by said primary 
vibrator with at least one pair of said secondary vibrators as- 
sociated with each of said vibration masses of the primary 
vibrator, the centers of vibration of the two secondary vibra- 
tors which together form each pair being arranged to move 
with components of motion parallel to the said axis of sym- 
metry coincident with the path of movement of the vibration 
masses of the primary vibrator which are in the same sense, 
and with components of motion at right angles to this axis of 
symmetry which are mutually opposed, and the position of at 
least one part of each secondary vibrator being adjustable with 
respect to the primary vibrator to vary the resultant vibration 
frequency of the resonator. 

2. A resonator according to claim 1, wherein each seconda- 
ry vibrator comprises a bar-spring element which is secured at 
its end to the primary vibrator and is free at its other end. 

3. A resonator according to claim 2, wherein the free end of 
each bar-spring element carries at least one mass. 

4. A resonator according to claim 3, wherein said mass is 
displaceable along the longitudinal axis of the bar-spring ele- 
ment. 

5. A resonator according to claim 3, wherein said mass and 
a part of the bar-spring element have engaging threads. 

6. A resonator according to claim 3, wherein said mass is 
slidable on the bar-spring element and is held in position by 
static friction. 

7. A resonator according to claim 3, wherein said mass is 
pivotably connected to the bar-spring element by means of a 
pivot pin positioned eccentrically of the center of gravity of 
the mass and is adapted to remain in any set pivotal position. 

8. A resonator according to claim 2 wherein each bar-spring 
element is secured to a support member secured to the prima- 
ry vibrator and is arranged to be displaceable along its longitu- 
dinal axis. 

9. A resonator according to claim 2 wherein each two 
secondary vibrators which together form a pair comprise two 
coaxially arranged bar-spring elements having their adjoining 
ends connected to a common support member secured to the 
primary vibrator. 

10. A resonator according to claim 2, wherein each two 
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secondary vibrators which together form а pair comprise two 
bar-spring elements respectively located on opposite sides of 
the path of movement of the primary vibration masses and 
symmetrically disposed with respect to said path. 

11. A resonator according to claim 2 wherein each seconda- 
ry vibrator is rotatable relative to the primary vibrator about 
an axis perpendicular to the path of movement of the vibration 
masses of the primary vibrator and is adapted to remain in any 
set position. 

12. A resonator according to claim 2, wherein one end of 
the bar-spring element of each secondary vibrator is secured 
in a support member which is rotatably connected to the pri- 
mary vibrator for rotation about an axis perpendicular to the 
path of movement of the primary vibration masses and 
adapted to remain in any set position. 

13. A resonator according to claim 9, wherein the common 
support member is rotatably connected to the primary vibra- 
tor for movement about a conimon pivot axis perpendicular to 
the path of movement of the primary vibration masses and is 
adapted to remain in any set position. 

14. A resonator according to claim 13, wherein the two 
coaxial bar-spring elements are of the same length and the 
common pivot cuts the path of movement of the primary 


vibration masses. 
15. A resonator according to claim 10, wherein each of the 


symmetrically disposed bar-spring elements of the secondary 
vibrators which together form a pair is mounted on its own 
support member which is rotatably connected to the primary 
vibrator for rotation about an axis perpendicular to the path of 
movement of the primary vibration masses and is adapted to 
remain in any set position, and said support members being 
rotatable about respective separate axes which are at equal 
distances from the path of motion of the primary vibration 
masses. 

16. A resonator according to claim 1, wherein the natural 
vibration frequencies of the secondary vibrators are different 
from the natural vibration frequency of the primary vibrator. 

17. A resonator according to claim 1, wherein the seconda- 
ry vibrators each have at least one portion whose dimension 
alter in dependence on the ambient temperature to thereby 
create changes in the natural frequency of the secondary 
vibrator which counteract temperature responsive changes in 
the natural vibration frequency of the primary vibrator. 

18. A resonator according to claim 17, wherein each secon- 
dary vibrator comprises a bar-spring element which is secured 
at its one end to the primary vibrator and is free at its other 
end, and wherein the bar-spring element of each secondary 
vibrator is the portion thereof which alters with changes in 
temperature. 
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[57] ABSTRACT 


A piezoelectric or ferroelectric microresonator of tun- 
ing fork configuration has an overall length of from 
about 100 mils to 500 mils, and a width of from about 
15 mils to about 50 mils. In a typical embodiment, the 
microresonator includes a thin film electrode extend- 
ing across the bottom surface: of both tines, and on the 
top surface, a first set of electrodes extending along 
the outer tine edges and a second set of electrodes ex- 
tending:along the inner tine edges adjacent the tuning 
fork slot. The microresonator stem portion may be at- 
tached to a substrate by means of a eutectic pedestal 
or other mounting. Metal film weights at the tine ends 
may be used for adjusting the frequency of the 
microresonator, and the tines themselves may be 
tapered for improved temperature coefficient charac- 
teristics. Various other microresonator configurations 
are disclosed, as is a method for fabricating the tuning 
forks microlithographically. 


35 Claims, 11 Drawing Figures 
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MICRORESONATOR OF TUNING FORK 
CONFIGURATION 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


1. Field of the Invention. 

The present invention relates to tuning fork 
microresonators, and particularly, to microresonators 
of sufficiently small size as to facilitate their utilization 
in wrist watches and/or in conjunction with microelec- 
tronic circuitry. 

2. Description of the Prior Art. 

Many applications exist for resonators of size com- 
mensurate with that of microelectronic circuitry. For 
example, such a microresonator could be used as a 
highly stable frequency source in an oscillator, as a high 
Q filter for tone telemetry, or as a transducer. A par- 
ticularly important commercial application is as a time 
standard in a men’s or ladies’ wrist watch. 

Some microresonators have been available in the 
past. One such prior art device incorporates an electro- 
statically driven, cantilevered mechanical beam at- 
tached at one end to a microelectronic substrate. When 
flexed in the clamped-free mode, the cantilevered 
beam modulates the source-to-drain current of a field 
effect transistor fabricated in the substrate beneath the 
beam. Operation in the clamped-free mode has in- 
herently low Q because of energy loss through. the 
clamped boundary, and the cantilevered beam design 
does not lend itself to filter or transducer type applica- 
tions. 

Another approach of the prior art is to utilize a 
piezoelectric beam adapted to vibrate in the free-free 
flexure mode, and supported by arms extending per- 
pendicularly from nodal points on the beam. This ap- 
proach provides a device having inherently high Q, 
reproducible frequency characteristics. 

None of the prior art microresonators exhibit the 
combined characteristics of low temperature coeffi- 
cient, high Q and frequency stability, ease of fabrica- 
tion and simplicity of mounting with minimal energy 
loss to the supporting substrate. The present invention 
overcomes these and other shortcomings of the prior 
art by providing microresonators of tuning fork con- 
figuration which exhibit excellent frequency stability, 
high Q, very low temperature coefficients, and which 
can be supported easily at the stem end with minimum 
energy loss. Provision also is made for. adjusting the 
tuning fork to exactly a desired resonant frequency. 
The inventive microresonator is particularly well 
adapted for use as a wrist watch time standard, or for 
other resonant circuit, filtering or transducer applica- 
tions in conjunction with microelectronic circuitry. 


SUMMARY OF THE INVENTION 


In accordance with the present invention, there is 
provided a piezoelectric or ferroelectric microresona- 
tor of tuning fork configuration. Preferably the 
microresonator is fabricated microlithographically so 
as to have an overall length in the range of from about 
100 mils to 500 mils, and a width in the range of from 
about 15 mils to 50 mils. The microresonator may be 
formed of quartz or like material, and typically has a 
thickness of less than about 3 mils. 

Appropriate thin film electrodes are provided on the 


tuning fork tines. Thus, on the bottom surface of the: 


microresonator is an electrode which may extend over 
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substantially the entire width of both tines, and which 
may be grounded or electrically floating. On the top 
surface of the microresonator, along the tine edges, 
there typically are provided at least two electrodes con- 
figured to induce lateral stress in response to an applied 
electric field. 

To permit exact adjustment of the microresonator 
frequency to a desired value, thick film metal weights 
may be provided near the tine free ends. The mass of 
these thick film weights may be trimmed, for example 
by using a laser to evaporate excess metal, to obtain the 
desired frequency. Typically, the film weights are on 
the order of 1 micron thick. 

The microresonator may be mounted by attaching 
the tuning fork stem to a pedestal. Since a nodal line 
exists along the center of the stem, little or no energy is 
lost through the mounting. The pedestal may be formed 
eutectically; alternatively adhesive bonding or other 
techniques can be used to mount the device. The shape 
and/or length of the tuning fork stem may be con- 
figured to control the Q of the fork. 

The outer edges of the tuning fork tines may be 
tapered, and the microresonator appropriately dimen- 
sioned as described herein, so as to obtain essentially 
zero temperature coefficient. 

Thus it is an object of the present invention to pro- 
vide novel microresonators of tuning fork configura- 
tion, characterized by small size, controllable frequen- 
cy, Q and temperature coefficient, and which can be 
pedestal mounted with minimum energy loss. The 
microresonators can be fabricated microlithographi- 
cally, and employ thin film electrodes and metal film 
weights for frequency control. | 


BRIEF DESCRIPTION ОЕТНЕ DRAWINGS 


Detailed description of the invention will made with 
reference to the accompanying drawings wherein like 
numerals designate like parts in the several figures. 
These drawings are greatly enlarged, and unless 
described as diagrammatic or unless otherwise in- 
dicated, are to scale. 

FIG. 1 is a perspective view showing the top surface, 
and FIG. 1A is an elevation view showing the bottom 
surface of a typical microresonator in accordance with 
the present invention. 

FIG. 2 is a diagrammatic view of an electric field pat- 
tern which might be produced within the tines of the 
microresonator of FIG. 1. 

FIG. 3A is a top elevation view, and FIG. 3B is a dia-. 
grammatic transverse view of another microresonator 
embodiment. 

FIG. 4 is a perspective view showing the top surface, 
and FIG. 4A is an elevation view showing the bottom 
surface of yet another microresonator in accordance 
with the present invention. 

FIG. 5 is a transverse sectional view illustrating the 
manner in which the microresonator of FIG. 4 may be 


mounted by means of a eutectic pedestal. 


FIG. 6 is a top elevation view of a microresonator ex- 
hibiting very low temperature coefficient. 

FIG. 7 is a top elevation view of a microresonator 
having segmented electrodes. 

FIG. 8 is an electrical schematic diagram of a typical 
oscillator employing a microresonator in accordance 
with the present invention. 
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FIG. 9 is a diagram of another oscillator utilizing a 
microresonator and illustrating the manner in which 
the invention might be employed as a time standard in a 
wrist watch. 


DESCRIPTION OF THE PREFERRED 
EMBODIMENTS 


The following detailed description of the best 
presently contemplated modes of carrying out the in- 
vention. This description is not to be taken in a limiting 
sense but is made merely for the purpose of illustrating 
the general principles of the invention since the scope 
of the invention is best defined by the appended claims. 

Structural and operational characteristics attributed 
to forms of the invention first described shall also be at- 
tributed to forms later described unless such charac- 
teristics are obviously inapplicable or unless specific 
exception is made. 

Referring now to the drawings, there are shown vari- 
ous tuning fork microresonators in accordance with the 
present invention. Typical of these is the microresona- 
tor 10 (FIGS. 1 and 1A), which like the other embodi- 
ments is very small in size, having an overall length of 
from about 100 mils to 500 mils, an overall width of 
from about 15 mils to 50 mils, and a thickness of less 
than about 3 mils. Because of their small size, the 
microresonators are useful as frequency standards, fil- 
ters or transducers, in conjunction with microelec- 
tronic circuitry, and are particularly well suited for use 
as the time standard in a wrist watch. 

Microresonator 10 typically may be fabricated of 
quartz, although any other piezoelectric or ferroelec- 
tric material such as a lead zirconate titanate (PZT) 
may be used. As evident in FIGS. 1 and 1A, 
microresonator 10 includes a pair of tines 11, 12 ex- 
tending from the tuning fork stem 13 and separated by 
a narrow slot 14 having a width in the range of from 
about 1 mil to 5 mils. Preferably, the stem 13 length is 
at least three times the width of either tine 11, 12. 

Disposed on the bottom or reverse surface 15 of 
microresonator 10 is a thin film electrode 16 extending 
substantially across both tines 11, 12. On the top or ob- 
verse surface (FIG. 1) of microresonator 10, a first thin 
film electrode 17a is disposed along the outer edge of 
tine 11, and a corresponding thin film electrode 17b is 
disposed along the outer edge of tine 12. Another pair 
of thin film electrodes 18a, 18b are provided along the 
respective inner edges of tines 11, 12 adjacent slot 14. 
Electrical connection to electrodes 17a, 17b may be 
facilitated by ultrasonically or otherwise bonding wires 
(not shown) to the pads 17c, 17d provided for this pur- 
pose. Similarly, electrodes 18a, 18b include electrical 
connection pads 18c and 184. 

Tuning fork 10 may be excited by applying an elec- 
tric field across appropriate ones of the electrodes on 
the microresonator. For example (FIG. 2), electrodes 
17a and 17b both may be connected to a first terminal 
23, and electrodes 18a, 18b both connected to a second 
terminal 24 of the driving signal source. With bottom 
electrode 16 floating, an electric field illustrated by ar- 
rows 25a, 25b may be produced within tines 11, 12, 
resulting in lateral stress which causes the tines to 
deform either toward or away from each other. If the 
driving signal is related to the resonant frequency, 
microresonator 10 will oscillate in a tuning fork mode, 
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with a mechanical node occuring along the line 26 
(shown in phantom in FIG. 1) of stem 13. 

Note that the reverse surface electrode 16 may be 
grounded (as shown in phantom at 27 in FIG. 2), and 
microresonator 10 used as a three terminal device. In 
this instance, a driving or input signal may be applied, 
e.g., between ground 27 and terminal 24, and an output 
signal derived between ground 27 and terminal 23. The 
output signal will be in phase with the input, thus per- 
mitting microresonator 10 to perform a transformer 
function. Alternatively, if separate, electrically isolated 
electrodes are used on the reverse surface 15 of each 
tine 11, 12, the driving signal may be applied only 
between electrodes 17a and 18a. A separate output 
signal then may be derived across the other set of elec- 
trodes 17b and 18b. 

Various other microresonator electrode configura- 
tions may be employed. For example, FIGS. 3A and 3B 
show a microresonator 30 having on the obverse sur- 
face of one tine Зда three parallel electrodes 31, 32, 33 
and on the other tine 305 three similar electrodes 34, 
35, 36. The underside of each tine 30a, 305 is provided 
with a separate electrode 37, 38. Electrodes 31 through 
38 may be variously connected for different applica- 
tions, including but not limited to the configurations 
discussed in conjunction with FIGS. 2, 8 and 9. 
Moreover, central electrodes 32 and 35 may be 
grounded as shown in phantom in FIG. 3B, to reduce 
the effective capacitance and to provide shielding 
between the inner and outer edge electrodes 31, 33 and 
34, 36 on each tine. 

A particularly useful microresonator embodiment 40 
is shown in FIGS. 4 and 4A. Tuning fork 40 includes 
tines 41, 42 separated by a slot 43, and having a stem 
section 44. The obverse surface of microresonator 40 is 
provided with a first generally U-shaped thin film elec- 
trode 45 including sections 45a, 45b extending along 
the outer edges of respective tines 41, 42. Electrode 45 
also includes a pad 45c for attachment of an electrical 
connection wire. A second, generally U-shaped elec- 
trode 46 includes sections 46a, 46b extending along the 
inner edge of respective tines 41, 42 adjacent slot 43. 
Electrode 46 also is provided with a pad 46c. The bot- 
tom or reverse surface 47 of microresonator 40 is pro- 
vided with an electrode 48 extending across both tines 
41, 42 and including a pad 48a which may be situated 
in the center of the stem section 44. 

Provided on the upper surface of microresonator 40, 
adjacent the free ends of the tines 41, 42 are a respec- 
tive pair of metal film weights 50a and 50b. Since the 
resonant frequency of tuning fork 40 is determined in 
part by the effective mass of the tines 41, 42, adjust- 
ment of the size and hence mass of the metal films 50a, 
50b permits fine adjustment of the tuning fork frequen- 
cy. Metal film weights 50a, 505 typically are on the 
order of 1 micron thick, and thus may be characterized 
as “thick films." However, thick films 50a, 505 are not 
of the cermet type, but typically may be vacuum 
deposited. | 

As described below, the initial weight of thick films . 
S0a, 50b preferably is slightly greater than that necessa- 
ry for tuning fork 40 to resonate at the desired frequen- 
cy. Subsequently, controlled portions of the thick films 
50a, 50b may be removed, e.g., abrasively or by the use 
of laser evaporation, so as to reduce the mass to the 
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exact amount needed for resonance at the desired 
frequency. Alternatively, the weight of films 50a, 50b 
may be increased by additional deposition of metal 
until the desired frequency is obtained. Thick films 
50a, 50b preferably are placed at the free ends of tines 
41, 42 as shown, since a change in mass at this location 
has the greatest effect on the frequency of the tuning 
fork. However, the weights could be placed elsewhere 
on the tines. 

Another feature of microresonator 40 is the recesses 
51 provided at the sides of stem 44. The shape and size 
of these recesses effects the Q of the resonator. Thus a 
short stemmed microresonator having recesses 51 
(FIG. 4) may have a higher Q than a tuning fork not 
having such recesses. As noted earlier, however, high Q 
without the need for recesses 51 can be achieved using 
a stem which is longer than three times the tine width. 

The manner in which microresonator 40 may be 
mounted is illustrated in FIG. 5. Referring thereto, the 
stem portion 44 is attached to a substrate 53 by means 
of a eutectic pedestal 54. Pedestal 54 may include a 
gold layer 55 deposited atop or forming microresonator 
pad 48a, a silicon layer 56 and a gold layer 57 which 
may be unitary with or deposited upon substrate 53. 
When the three layers 55, 56 and 57 are heated, they 
fuse to form a solid pedestal firmly mounting 
microresonator 40 to the substrate 53. Since pedestal 
54 is situated along a nodal line through stem 44, very 
little energy is lost through the mounting. 

The mounting arrangement shown in FIG. 5 permits 
electrical connection to be made to electrode 48 
directly via pedestal 54, eliminating the need for a 

separate electrical connection wire to pad 48a. In this 
regard, several isolated pedestals could be used, in a 
configuration like flip-chip bonding of integrated cir- 
cuits, to provide independent electrical connection to 
various of the microresonator electrodes. On the other 
hand, use of a eutectic pedestal to mount microresona- 
tor 40 is by no means required; other mounting 


techniques may be employed. For example, the: 


microresonator stem section 44 simply could be 
bonded to an appropriate pedestal using an epoxy resin 
or other appropriate adhesive or metal system. 

Microresonators with extremely low temperature 
coefficient can be obtained using the configuration of 
FIG. 6. As shown therein, a microresonator 60 includes 
tines 61, 62 separated by a very narrow slot 63. Tines 
61, 62 are characterized by having a narrower width at 
the free ends than at the stem ends. For example, the 
tine outer edges 61 may be tapered at an angle of less 
than 10° with respect to a line 64 parallel to slot 63. Al- 
ternatively, only a portion of each tine outer edge ad- 
jacent the free end may be tapered with an angle 
greater than 10°, or the tines may be notched or 
stepped to achieve the narrower free end width. Tines 
61, 62 include electrodes 65, 66 and thick film weights 
67а, 67b. 

The benefit of such tapering may be understood in 
conjunction with the following equation (1) which sets 
forth the approximate frequency f of a tuning fork 
resonator: 
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wherein k is a constant, w is the width and / is the length 
of a tine, Y is the Young's modulus of the material from 
which microresonator 60 is fabricated, and pis the den- 
sity of the material. 

Note that if the ambient temperature should in- 
crease, tines 61, 62 will expand, causing changes in 
both the width and length thereof. From equation (1) it 
is apparent that the length change has a greater effect 
on the frequency (due to the inverse square relation- 
ship between frequency f and length /) than does the 
change in tine width. By making tines 61, 62 narrower - 
at the free ends than at the stem, the change in width 
will have a greater proportionate effect on the frequen- 
cy, thereby tending to compensate for the negative 
temperature coefficient associated with a change in 
length. | 

Moreover, the Young's modulus of tuning fork 60 
can be controlled by appropriate crystallographic 
orientation of the material from which microresonator 
60 is fashioned. For example, if quartz is employed, it is 
possible to use a 45° X cut with the tines 61, 62 
oriented parallel to the Y axis of the crystal. However, 
since the Young's modulus differs as a function of 
crystallographic axis, a particular temperature coeffi- 
cient value can be achieved by not using exactly a 45° 


.X cut, but using quartz cut a selected few degrees away 


from this angle. 

By judicious selection of crystalline orientation and 
the taper angle of tines 61, 62, a microresonator 60 
with extremely low temperature coefficient can be 
achieved. For example, by using a crystal cut 5° away 
from a 45” X cut, a tine edge angle of 5” and dimen- 
sioned to have a tine length of 180 mils, a slot width of 
4 mils and a tine width of 15 mils adjacent the stem, a 
resonator having a temperature coefficient of less than 
5 parts per million for a 30? change in temperature can 
be obtained. The resonant frequency of such a 
microresonator is on the order of 25 kiloHertz. 

Referring now to FIG. 7, there is shown yet another 
embodiment of the invention, adapted for oscillation at 
an odd harmonic of the tuning fork fundamental 
frequency. To this end, a microresonator 70 includes 
tines 71, 72 separated by a slot 73. The outer edge of 
each tine 71, 72 is provided with a thin film electrode 
74 having spaced electrode segments 75 connected to a 
pad 76 by narrow conductor strips 77. Another elec- 
trode 78 includes segments 79 spaced along the inner 
edges of tines 71, 72 adjacent slot 73. Segments 79 are 
electrically connected via narrow conductor strips 80 
to a pad 81. Segments 75 and 79 are situated ap- 
propriately so as to produce a stress pattern typically 
exciting third or fifth harmonic oscillation. This stress 
pattern effectively will cancel any tendency of 
microresonator 70 to oscillate in other than the desired 
mode. 

Microresonators in accordance with the present in- 
vention typically may be fabricated for quartz crystal, 
although any other piezoelectric or ferroelectric 
material such as lead zirconate titanate (PTZ) may be 
used. Each microresonator can be constructed using 
microlithographic techniques not unlike those used to 
make electronic integrated circuits. By way of example, 
a wafer of quartz having a thickness of from 1 mil to 3 
mils initially may be polished and cleaned, then coated 
by evaporation onto both top and bottom surfaces with 
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thin layers of chrome and gold. A layer of conventional 
photoresist next is provided atop the metal layers. The 
photoresist then is exposed through an appropriate 
photographic mask and developed so as to cause 
polymerization of the photoresist in the areas defining 
the microresonator. These polymerized areas act as a 
mask for selective etching of the chrome and gold 
films, which in turn act as a mask for etching of the 
quartz itself. The chrome and gold films then can be 
removed entirely, or selectively etched away through 
another photoresist mask to form the various elec- 
trodes. The thick film weights such as those designated 
50a, 50b in FIG. 4, may be formed by vacuum deposi- 
tion of metal onto the tine surface, followed by selec- 
tive removal of excess material, as by laser evaporation, 
to achieve the desired mass and hence microresonator 
frequency. 

Referring now to FIG. 8, there is shown a typical 
oscillator circuit 85 using a microresonator 86 in ac- 
cordance with the present invention. Microresonator 
86 includes a reverse surface electrode 87 which is 
grounded, and tine inner edge electrodes 88a, 88b 
which are connected to the input of an operational am- 
plifier 89. The output of amplifier 89 provides the input 
to a second operational amplifier 90 which in turn 
drives microresonator 86 via the outer electrode 91 on 
one tine 86a. The outer electrode 92 on the other tine 
86b is connected to ground via a capacitor 93 which 
permits fine adjustment of the oscillation frequency. 
Resistors 94 and 95 set the gain, the resistors 96 and 97 
provide negative feedback for respective amplifiers 89 
and 90. The output signal from microresonator 86 is 
developed across a resistor 98. The oscillator 85 output 
appears across terminals 99a and 99b. 

In operation, the electric field developed between 
electrodes 87 and 91 causes microresonator 86 to oscil- 
late, producing an output signal between electrodes 87 


and 88a, 888. This output signal is amplified and 4 


shaped by amplifiers 89 and 90 and fed back to elec- 
trode 87 in appropriate phase relationship so as to drive 
the microresonator. The output obtained at terminals 
99a and 99b will be sinusoidal and at a frequency 
established by microresonator 86. However, adjust- 
ment of capacitor 93 will permit fine tuning of the 
oscillation frequency, typically by as much as + 200 
parts per million. 

FIG. 9 shows a Pierce oscillator configuration useful 
for wrist watch applications. As evident therein, a 
microresonator 101 includes a grounded, reverse sur- 
face electrode 102 and tine inner edge electrodes 103a, 
1035 driven via a resistor 104 by a signal derived at the 
common connection of a pair of complementary metal 
oxide semiconductor (CMOS) transistors 105, 106. 
The microresonator output signal derived at tine outer 
edge electrode 117 is provided to the gates of both 
transistors 105, 106. Capacitors 107, 108, each of 
greater value than the effective capacitance of 
microresonator 101, shunt the input and output of the 
transistor circuit respectively. A relatively large re- 
sistance 109 provides feedback to obtain linear opera- 
tion. A variable capacitor 110 permits fine tuning of 
the oscillator frequency, and is connected to outer tine 
electrode 118. 

The electric field developed between electrodes 
103a, 103b and electrode 102 causes oscillation of 
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microresonator 101, producing an output signal at 
electrode 117. This signal is amplified by transistors 
105, 106 and fed back to electrodes 103a, 103b in ap- 
propriate phase as to maintain oscillation. 

The oscillator output is derived at line 111, and may 
be supplied to an appropriate divider circuit 112 to ob- 
tain a lower frequency signal on a line 113. In a very 
simple wrist watch configuration, the oscillator 
frequency and number of divider stages may be 
selected so as to produce a 1 pulse per second signal on 
line 113. This signal then may be amplified by a driver 
circuit 114 and supplied to a stepping motor 115 which 
mechanically advances the wrist watch hands. Capaci- 
tor 110 may be used for critical adjustment of the 
watch speed. 

As an alternative, not shown, the divider output 
signal may be supplied to a coil cooperating with a 
magnet mounted on a conventional wrist watch 
balance wheel. In this way, the watch escape 
mechanism will be synchronized to the oscillator out- 
put. 

Thus there are disclosed various microresonators of 
tuning fork configuration which are well suited for 
frequency source, filter, transducer or wrist watch time 
standard applications. 

I claim: 

1. A piezoelectric or ferroelectric microresonator of 
tuning fork configuration and having an overall length 
in the range of from about 100 mils to 500 mils, an 
overall width of from about 15 mils to 50 mils, and a 
thickness of less than about 3 mils, said microresonator 
having on the obverse surface thin film electrodes 
along the respective inner and outer edges of at least 
one tine and pads for attachment of electrical connec- 
tion wires to said tine edge electrodes, said 
microresonator having on the reverse surface another 
thin film electrode extending across at least said one 
tine, and a pedestal for mounting the reverse surface of 
the microresonator stem to a substrate. 

2. A microresonator according to claim 1 wherein 
the obverse surface includes a first thin film electrode 
along the outer edge of both tines and a second elec- 
trode along the inner edge of both tines, said other, 
reverse surface electrode extending across substantially 
the entire width of both tines. 

3. A microresonator according to claim 2 further 
comprising, on the obverse surface of each tine, a third 
thin film electrode disposed between said inner and 
outer electrodes. 

4. A microresonator according to claim 1 further 
comprising means for applying a driving signal between 
said reverse surface electrode and either an inner or 
outer electrode, an output signal being produced 
between said reverse surface electrode and another of 
said inner or outer electrodes. 

5. A microresonator according to claim 1 further 
comprising a thick film metal weight disposed on each 
tine. 

6. À microresonator according to claim 5 wherein 
the mass of said weights in controlled to adjust the reso- 
nant frequency of said microresonator to a preselected 
value. 

7. A microresonator according to claim 6 wherein 
said mass is controlled by selective laser removal of 
portions of said thick film weights. 
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8. A microresonator according to claim 1 wherein 
the slot between said tines is in the range of from about 
1 mil to 5 mils. 

9. A microresonator according to claim 1 wherein 
the length of the tuning fork stem is at least three times 
the tine width. 

10. A microresonator according to claim 1 wherein 
said pedestal comprises an epoxy resin. 

11. A microresonator according to claim 1 wherein 
said pedestal is formed by alloying. 

12. A microresonator according to claim 1 wherein 
electrical connection to said reverse surface electrode 
is made via said pedestal. 

13. A microresonator according to claim 1 and 
fabricated microlithographically of quartz or lead zir- 
conate titanate. 

14. A microresonator according to claim 1 wherein 
said inner and outer edge electrodes each are seg- 
mented, segments of said electrodes being disposed to 
initiate oscillation of said microresonator in an odd har- 
monic mode. 

15. A microresonator comprising a microminiature 
tuning fork of piezoelectric or ferroelectric quartz or 
leads zirconate titanate material, and having on the ob- 
verse surface a first substantially U-shaped thin metal 
film electrode extending along the outer edges of the 
tuning fork tines and a second substantially U-shaped 
thin metal film electrode extending along the inner 
edges of said tines adjacent the tuning fork slot, and 
having on the reverse surface a third thin metal film 
electrode extending substantially across both tines, 
thick film metal weights disposed on said tines adjacent 
the free ends thereof, said weights being dimensionally 
trimmed to establish the resonant frequency of said 
tuning fork. 

16. A microresonator as defined in claim 15 wherein 
the length of the tuning fork stem is at least three times 
the tine width, and further comprising means for rigidly 
mounting one side of said stem to a support member. 

17. A microresonator as defined in claim 15 having 
an overall length of between about 100 mils and 500 
mils, an overall width of between about 15 mils and 50 
mils, and a thickness of less than 3 mils, and formed by 
chemical etching of said material. 

13. A microresonator according to claim 17 wherein 
said weights are formed by metal deposition, and 
wherein a portion of said deposited metal weights is 
removed by laser to establish the resonant frequency of 
said tuning fork. 

19. A microresonator comprising a microminiature 
tuning fork of piezoelectric or ferroelectric material, 
and having on the obverse surface a first substantially 
U-shaped electrode extending along the outer edges of 
the tuning fork tines and a second substantially U- 
shaped electrode extending along the inner edges of 
said tines adjacent the tuning fork slot, and having on 
the reverse surface a third electrode extending substan- 
tially across both tines, further including means for 
rigidly mounting the stem of said tuning fork to a sup- 
port member, said mounting means comprising a 
pedestal attached to the reverse surface of said tuning 
fork stem, electrical connection to said third electrode 
being via said pedestal. | 

20. А microresonator of tuning fork configuration 
and having low temperature coefficient, comprising a 
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wafer of quartz situated within 10° of a 45° X cut and 

having a thickness in the range of from about 1 mil to 3 

mils, the tines of said tuning fork being aligned substan- 

tially parallel to the Y axis of said quartz, the overall 
5 width of said microresonator being in the range of from 
about 15 mils to 50 mils. 

21. À microresonator according to claim 20 further 
comprising thin film electrodes disposed on said tines 
and means for providing a driving signal to said elec- 
trodes, the resultant electric field produced in said tines 
initiating oscillation of said microresonator. 

22. A microresonator according to claim 21 further 
comprising thick film metal weights disposed on said 
tines adjacent the free ends thereof. 

23. A tuning fork: 

a. fabricated of piezoelectric or ferroelectric materi- 

al, and 

b. having no dimension greater than 500 mils, 

c. thin film electrodes disposed on each tuning fork 
tine, cooperating with 

d. means for providing a driving signal to said thin 
film electrodes thereby to provide an electric field 
in said tines, 

e. said material being oriented to produce motion of 
said tines toward or away from each other in 
response to said provided electric field, 

f. pedestal means for rigidly mounting the stem of 
said tuning fork to a supporting substrate, and 

g. thick film metal weights disposed on said tines ad- 
jacent the free ends thereof, said weights being 
dimensionally trimmed to establish the resonant 
frequency of said tuning fork. 

24. A tuning fork according to claim 23 wherein the 

35 stem length is at least three times the tine width. 
25. A wrist watch, the time standard of said watch 
comprising a tuning fork according to claim 23. 
26. A tuning fork according to claim 23 wherein the 
obverse surface of each tine includes an electrode ad- 
40 jacent the inner tine edge and an electrode adjacent the 
outer tine edge, and wherein the reverse surface of 
each tine includes another electrode extending sub- 
stantially across the width of each tine. 
27. An oscillator circuit incorporating as the 
45 frequency source a tuning fork according to claim 26. 

28. In combination, 

an oscillator circuit according to claim 27, and 

means for adjusting the oscillation frequency of said 
circuit, comprising a capacitor connected between 
said reverse surface electrode and one of the elec- 
trodes on said obverse surface. 

29. An oscillator according to claim 27 comprising: 

operational amplifier means for providing a driving 
signal to a first of said obverse surface electrodes, 
said operational amplifier means receiving an 
input derived from a second of said obverse sur- 
face electrodes, the phase shift. of said means 
facilitating sustained oscillation of said tuning 
fork. | 

30. An oscillator according to claim 29 wherein said 
operational amplifier means comprises: 

a first operational amplifier providing a driving signal 

to the outer edge electrode on one tine, and 

a second operational amplifier receiving a signal 
from the inner edge electrodes on said tines, the 
output of said second operational amplifier provid- 
ing the input to said first operational amplifier. 
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31. An oscillator according to claim 30 wherein each 
operational amplifier is provided with negative feed- 
back, and further comprising a variable capacitor con- 
nected between said reverse surface electrode and the 
outer edge electrode on the other tine, said capacitor 
facilitating frequency adjustment of said oscillator. 

32. An oscillator according to claim 27 comprising: 

complementary channel transistors connected in se- 


ries across a source of voltage, 

means for driving the gates of said transistors with a 
signal obtained from a first of said obverse surface 
electrodes, and ` 

means for providing a driving signal obtained from 


the common connection of said series connected 
transistors to a second of said obverse surface elec- 
trodes. 
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33. A wrist watch comprising: 

an oscillator according to claim 32, 

circuit means for dividing the frequency of the signal 
provided by said oscillator, and 

motor means for driving the hands of said watch in 
response to the divided frequency supplied by said 
circuit means. 

34. A tuning fork according to claim 23 and having 


an overall length of from about 100 mils to about 500 
mils, an overall width of from about 15 mils to about 50 
mils, a thickness of less than about 3 mils and a slot 
width of from about 1 mil to 5 mils. 


35. A tuning fork according to claim 34 and 


15 fabricated microlithographically. 
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[57] ABSTRACT 


A piezoelectric or ferroelectric microresonator of tun- 
ing fork configuration has an overall length of from 
about 100 mils to 500 mils, and a width of from about 
15 mils to about 50 mils. In a typical embodiment, the 
microresonator includes a thin film electrode extend- 
ing across the bottom surface: of both tines, and on the 
top surface, a first set of electrodes extending along 
the outer tine edges and a second set of electrodes ex- 
tending:along the inner tine edges adjacent the tuning 
fork slot. The microresonator stem portion may be at- 
tached to a substrate by means of a eutectic pedestal 
or other mounting. Metal film weights at the tine ends 
may be used for adjusting the frequency of the 
microresonator, and the tines themselves may be 
tapered for improved temperature coefficient charac- 
teristics. Various other microresonator configurations 
are disclosed, as is a method for fabricating the tuning 
forks microlithographically. 


35 Claims, 11 Drawing Figures 
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MICRORESONATOR OF TUNING FORK 
CONFIGURATION 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


1. Field of the Invention. 

The present invention relates to tuning fork 
microresonators, and particularly, to microresonators 
of sufficiently small size as to facilitate their utilization 
in wrist watches and/or in conjunction with microelec- 
tronic circuitry. 

2. Description of the Prior Art. 

Many applications exist for resonators of size com- 
mensurate with that of microelectronic circuitry. For 
example, such a microresonator could be used as a 
highly stable frequency source in an oscillator, as a high 
Q filter for tone telemetry, or as a transducer. A par- 
ticularly important commercial application is as a time 
standard in a men’s or ladies’ wrist watch. 

Some microresonators have been available in the 
past. One such prior art device incorporates an electro- 
statically driven, cantilevered mechanical beam at- 
tached at one end to a microelectronic substrate. When 
flexed in the clamped-free mode, the cantilevered 
beam modulates the source-to-drain current of a field 
effect transistor fabricated in the substrate beneath the 
beam. Operation in the clamped-free mode has in- 
herently low Q because of energy loss through. the 
clamped boundary, and the cantilevered beam design 
does not lend itself to filter or transducer type applica- 
tions. 

Another approach of the prior art is to utilize a 
piezoelectric beam adapted to vibrate in the free-free 
flexure mode, and supported by arms extending per- 
pendicularly from nodal points on the beam. This ap- 
proach provides a device having inherently high Q, 
reproducible frequency characteristics. 

None of the prior art microresonators exhibit the 
combined characteristics of low temperature coeffi- 
cient, high Q and frequency stability, ease of fabrica- 
tion and simplicity of mounting with minimal energy 
loss to the supporting substrate. The present invention 
overcomes these and other shortcomings of the prior 
art by providing microresonators of tuning fork con- 
figuration which exhibit excellent frequency stability, 
high Q, very low temperature coefficients, and which 
can be supported easily at the stem end with minimum 
energy loss. Provision also is made for. adjusting the 
tuning fork to exactly a desired resonant frequency. 
The inventive microresonator is particularly well 
adapted for use as a wrist watch time standard, or for 
other resonant circuit, filtering or transducer applica- 
tions in conjunction with microelectronic circuitry. 


SUMMARY OF THE INVENTION 


In accordance with the present invention, there is 
provided a piezoelectric or ferroelectric microresona- 
tor of tuning fork configuration. Preferably the 
microresonator is fabricated microlithographically so 
as to have an overall length in the range of from about 
100 mils to 500 mils, and a width in the range of from 
about 15 mils to 50 mils. The microresonator may be 
formed of quartz or like material, and typically has a 
thickness of less than about 3 mils. 

Appropriate thin film electrodes are provided on the 


tuning fork tines. Thus, on the bottom surface of the: 


microresonator is an electrode which may extend over 
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substantially the entire width of both tines, and which 
may be grounded or electrically floating. On the top 
surface of the microresonator, along the tine edges, 
there typically are provided at least two electrodes con- 
figured to induce lateral stress in response to an applied 
electric field. 

To permit exact adjustment of the microresonator 
frequency to a desired value, thick film metal weights 
may be provided near the tine free ends. The mass of 
these thick film weights may be trimmed, for example 
by using a laser to evaporate excess metal, to obtain the 
desired frequency. Typically, the film weights are on 
the order of 1 micron thick. 

The microresonator may be mounted by attaching 
the tuning fork stem to a pedestal. Since a nodal line 
exists along the center of the stem, little or no energy is 
lost through the mounting. The pedestal may be formed 
eutectically; alternatively adhesive bonding or other 
techniques can be used to mount the device. The shape 
and/or length of the tuning fork stem may be con- 
figured to control the Q of the fork. 

The outer edges of the tuning fork tines may be 
tapered, and the microresonator appropriately dimen- 
sioned as described herein, so as to obtain essentially 
zero temperature coefficient. 

Thus it is an object of the present invention to pro- 
vide novel microresonators of tuning fork configura- 
tion, characterized by small size, controllable frequen- 
cy, Q and temperature coefficient, and which can be 
pedestal mounted with minimum energy loss. The 
microresonators can be fabricated microlithographi- 
cally, and employ thin film electrodes and metal film 
weights for frequency control. | 


BRIEF DESCRIPTION ОЕТНЕ DRAWINGS 


Detailed description of the invention will made with 
reference to the accompanying drawings wherein like 
numerals designate like parts in the several figures. 
These drawings are greatly enlarged, and unless 
described as diagrammatic or unless otherwise in- 
dicated, are to scale. 

FIG. 1 is a perspective view showing the top surface, 
and FIG. 1A is an elevation view showing the bottom 
surface of a typical microresonator in accordance with 
the present invention. 

FIG. 2 is a diagrammatic view of an electric field pat- 
tern which might be produced within the tines of the 
microresonator of FIG. 1. 

FIG. 3A is a top elevation view, and FIG. 3B is a dia-. 
grammatic transverse view of another microresonator 
embodiment. 

FIG. 4 is a perspective view showing the top surface, 
and FIG. 4A is an elevation view showing the bottom 
surface of yet another microresonator in accordance 
with the present invention. 

FIG. 5 is a transverse sectional view illustrating the 
manner in which the microresonator of FIG. 4 may be 


mounted by means of a eutectic pedestal. 


FIG. 6 is a top elevation view of a microresonator ex- 
hibiting very low temperature coefficient. 

FIG. 7 is a top elevation view of a microresonator 
having segmented electrodes. 

FIG. 8 is an electrical schematic diagram of a typical 
oscillator employing a microresonator in accordance 
with the present invention. 
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FIG. 9 is a diagram of another oscillator utilizing a 
microresonator and illustrating the manner in which 
the invention might be employed as a time standard in a 
wrist watch. 


DESCRIPTION OF THE PREFERRED 
EMBODIMENTS 


The following detailed description of the best 
presently contemplated modes of carrying out the in- 
vention. This description is not to be taken in a limiting 
sense but is made merely for the purpose of illustrating 
the general principles of the invention since the scope 
of the invention is best defined by the appended claims. 

Structural and operational characteristics attributed 
to forms of the invention first described shall also be at- 
tributed to forms later described unless such charac- 
teristics are obviously inapplicable or unless specific 
exception is made. 

Referring now to the drawings, there are shown vari- 
ous tuning fork microresonators in accordance with the 
present invention. Typical of these is the microresona- 
tor 10 (FIGS. 1 and 1A), which like the other embodi- 
ments is very small in size, having an overall length of 
from about 100 mils to 500 mils, an overall width of 
from about 15 mils to 50 mils, and a thickness of less 
than about 3 mils. Because of their small size, the 
microresonators are useful as frequency standards, fil- 
ters or transducers, in conjunction with microelec- 
tronic circuitry, and are particularly well suited for use 
as the time standard in a wrist watch. 

Microresonator 10 typically may be fabricated of 
quartz, although any other piezoelectric or ferroelec- 
tric material such as a lead zirconate titanate (PZT) 
may be used. As evident in FIGS. 1 and 1A, 
microresonator 10 includes a pair of tines 11, 12 ex- 
tending from the tuning fork stem 13 and separated by 
a narrow slot 14 having a width in the range of from 
about 1 mil to 5 mils. Preferably, the stem 13 length is 
at least three times the width of either tine 11, 12. 

Disposed on the bottom or reverse surface 15 of 
microresonator 10 is a thin film electrode 16 extending 
substantially across both tines 11, 12. On the top or ob- 
verse surface (FIG. 1) of microresonator 10, a first thin 
film electrode 17a is disposed along the outer edge of 
tine 11, and a corresponding thin film electrode 17b is 
disposed along the outer edge of tine 12. Another pair 
of thin film electrodes 18a, 18b are provided along the 
respective inner edges of tines 11, 12 adjacent slot 14. 
Electrical connection to electrodes 17a, 17b may be 
facilitated by ultrasonically or otherwise bonding wires 
(not shown) to the pads 17c, 17d provided for this pur- 
pose. Similarly, electrodes 18a, 18b include electrical 
connection pads 18c and 184. 

Tuning fork 10 may be excited by applying an elec- 
tric field across appropriate ones of the electrodes on 
the microresonator. For example (FIG. 2), electrodes 
17a and 17b both may be connected to a first terminal 
23, and electrodes 18a, 18b both connected to a second 
terminal 24 of the driving signal source. With bottom 
electrode 16 floating, an electric field illustrated by ar- 
rows 25a, 25b may be produced within tines 11, 12, 
resulting in lateral stress which causes the tines to 
deform either toward or away from each other. If the 
driving signal is related to the resonant frequency, 
microresonator 10 will oscillate in a tuning fork mode, 
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with a mechanical node occuring along the line 26 
(shown in phantom in FIG. 1) of stem 13. 

Note that the reverse surface electrode 16 may be 
grounded (as shown in phantom at 27 in FIG. 2), and 
microresonator 10 used as a three terminal device. In 
this instance, a driving or input signal may be applied, 
e.g., between ground 27 and terminal 24, and an output 
signal derived between ground 27 and terminal 23. The 
output signal will be in phase with the input, thus per- 
mitting microresonator 10 to perform a transformer 
function. Alternatively, if separate, electrically isolated 
electrodes are used on the reverse surface 15 of each 
tine 11, 12, the driving signal may be applied only 
between electrodes 17a and 18a. A separate output 
signal then may be derived across the other set of elec- 
trodes 17b and 18b. 

Various other microresonator electrode configura- 
tions may be employed. For example, FIGS. 3A and 3B 
show a microresonator 30 having on the obverse sur- 
face of one tine Зда three parallel electrodes 31, 32, 33 
and on the other tine 305 three similar electrodes 34, 
35, 36. The underside of each tine 30a, 305 is provided 
with a separate electrode 37, 38. Electrodes 31 through 
38 may be variously connected for different applica- 
tions, including but not limited to the configurations 
discussed in conjunction with FIGS. 2, 8 and 9. 
Moreover, central electrodes 32 and 35 may be 
grounded as shown in phantom in FIG. 3B, to reduce 
the effective capacitance and to provide shielding 
between the inner and outer edge electrodes 31, 33 and 
34, 36 on each tine. 

A particularly useful microresonator embodiment 40 
is shown in FIGS. 4 and 4A. Tuning fork 40 includes 
tines 41, 42 separated by a slot 43, and having a stem 
section 44. The obverse surface of microresonator 40 is 
provided with a first generally U-shaped thin film elec- 
trode 45 including sections 45a, 45b extending along 
the outer edges of respective tines 41, 42. Electrode 45 
also includes a pad 45c for attachment of an electrical 
connection wire. A second, generally U-shaped elec- 
trode 46 includes sections 46a, 46b extending along the 
inner edge of respective tines 41, 42 adjacent slot 43. 
Electrode 46 also is provided with a pad 46c. The bot- 
tom or reverse surface 47 of microresonator 40 is pro- 
vided with an electrode 48 extending across both tines 
41, 42 and including a pad 48a which may be situated 
in the center of the stem section 44. 

Provided on the upper surface of microresonator 40, 
adjacent the free ends of the tines 41, 42 are a respec- 
tive pair of metal film weights 50a and 50b. Since the 
resonant frequency of tuning fork 40 is determined in 
part by the effective mass of the tines 41, 42, adjust- 
ment of the size and hence mass of the metal films 50a, 
50b permits fine adjustment of the tuning fork frequen- 
cy. Metal film weights 50a, 505 typically are on the 
order of 1 micron thick, and thus may be characterized 
as “thick films." However, thick films 50a, 505 are not 
of the cermet type, but typically may be vacuum 
deposited. | 

As described below, the initial weight of thick films . 
S0a, 50b preferably is slightly greater than that necessa- 
ry for tuning fork 40 to resonate at the desired frequen- 
cy. Subsequently, controlled portions of the thick films 
50a, 50b may be removed, e.g., abrasively or by the use 
of laser evaporation, so as to reduce the mass to the 
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exact amount needed for resonance at the desired 
frequency. Alternatively, the weight of films 50a, 50b 
may be increased by additional deposition of metal 
until the desired frequency is obtained. Thick films 
50a, 50b preferably are placed at the free ends of tines 
41, 42 as shown, since a change in mass at this location 
has the greatest effect on the frequency of the tuning 
fork. However, the weights could be placed elsewhere 
on the tines. 

Another feature of microresonator 40 is the recesses 
51 provided at the sides of stem 44. The shape and size 
of these recesses effects the Q of the resonator. Thus a 
short stemmed microresonator having recesses 51 
(FIG. 4) may have a higher Q than a tuning fork not 
having such recesses. As noted earlier, however, high Q 
without the need for recesses 51 can be achieved using 
a stem which is longer than three times the tine width. 

The manner in which microresonator 40 may be 
mounted is illustrated in FIG. 5. Referring thereto, the 
stem portion 44 is attached to a substrate 53 by means 
of a eutectic pedestal 54. Pedestal 54 may include a 
gold layer 55 deposited atop or forming microresonator 
pad 48a, a silicon layer 56 and a gold layer 57 which 
may be unitary with or deposited upon substrate 53. 
When the three layers 55, 56 and 57 are heated, they 
fuse to form a solid pedestal firmly mounting 
microresonator 40 to the substrate 53. Since pedestal 
54 is situated along a nodal line through stem 44, very 
little energy is lost through the mounting. 

The mounting arrangement shown in FIG. 5 permits 
electrical connection to be made to electrode 48 
directly via pedestal 54, eliminating the need for a 

separate electrical connection wire to pad 48a. In this 
regard, several isolated pedestals could be used, in a 
configuration like flip-chip bonding of integrated cir- 
cuits, to provide independent electrical connection to 
various of the microresonator electrodes. On the other 
hand, use of a eutectic pedestal to mount microresona- 
tor 40 is by no means required; other mounting 


techniques may be employed. For example, the: 


microresonator stem section 44 simply could be 
bonded to an appropriate pedestal using an epoxy resin 
or other appropriate adhesive or metal system. 

Microresonators with extremely low temperature 
coefficient can be obtained using the configuration of 
FIG. 6. As shown therein, a microresonator 60 includes 
tines 61, 62 separated by a very narrow slot 63. Tines 
61, 62 are characterized by having a narrower width at 
the free ends than at the stem ends. For example, the 
tine outer edges 61 may be tapered at an angle of less 
than 10° with respect to a line 64 parallel to slot 63. Al- 
ternatively, only a portion of each tine outer edge ad- 
jacent the free end may be tapered with an angle 
greater than 10°, or the tines may be notched or 
stepped to achieve the narrower free end width. Tines 
61, 62 include electrodes 65, 66 and thick film weights 
67а, 67b. 

The benefit of such tapering may be understood in 
conjunction with the following equation (1) which sets 
forth the approximate frequency f of a tuning fork 
resonator: 


Y 


м 
еу Vp а) 


35 


45 


55 


65 


6 


wherein k is a constant, w is the width and / is the length 
of a tine, Y is the Young's modulus of the material from 
which microresonator 60 is fabricated, and pis the den- 
sity of the material. 

Note that if the ambient temperature should in- 
crease, tines 61, 62 will expand, causing changes in 
both the width and length thereof. From equation (1) it 
is apparent that the length change has a greater effect 
on the frequency (due to the inverse square relation- 
ship between frequency f and length /) than does the 
change in tine width. By making tines 61, 62 narrower - 
at the free ends than at the stem, the change in width 
will have a greater proportionate effect on the frequen- 
cy, thereby tending to compensate for the negative 
temperature coefficient associated with a change in 
length. | 

Moreover, the Young's modulus of tuning fork 60 
can be controlled by appropriate crystallographic 
orientation of the material from which microresonator 
60 is fashioned. For example, if quartz is employed, it is 
possible to use a 45° X cut with the tines 61, 62 
oriented parallel to the Y axis of the crystal. However, 
since the Young's modulus differs as a function of 
crystallographic axis, a particular temperature coeffi- 
cient value can be achieved by not using exactly a 45° 


.X cut, but using quartz cut a selected few degrees away 


from this angle. 

By judicious selection of crystalline orientation and 
the taper angle of tines 61, 62, a microresonator 60 
with extremely low temperature coefficient can be 
achieved. For example, by using a crystal cut 5° away 
from a 45” X cut, a tine edge angle of 5” and dimen- 
sioned to have a tine length of 180 mils, a slot width of 
4 mils and a tine width of 15 mils adjacent the stem, a 
resonator having a temperature coefficient of less than 
5 parts per million for a 30? change in temperature can 
be obtained. The resonant frequency of such a 
microresonator is on the order of 25 kiloHertz. 

Referring now to FIG. 7, there is shown yet another 
embodiment of the invention, adapted for oscillation at 
an odd harmonic of the tuning fork fundamental 
frequency. To this end, a microresonator 70 includes 
tines 71, 72 separated by a slot 73. The outer edge of 
each tine 71, 72 is provided with a thin film electrode 
74 having spaced electrode segments 75 connected to a 
pad 76 by narrow conductor strips 77. Another elec- 
trode 78 includes segments 79 spaced along the inner 
edges of tines 71, 72 adjacent slot 73. Segments 79 are 
electrically connected via narrow conductor strips 80 
to a pad 81. Segments 75 and 79 are situated ap- 
propriately so as to produce a stress pattern typically 
exciting third or fifth harmonic oscillation. This stress 
pattern effectively will cancel any tendency of 
microresonator 70 to oscillate in other than the desired 
mode. 

Microresonators in accordance with the present in- 
vention typically may be fabricated for quartz crystal, 
although any other piezoelectric or ferroelectric 
material such as lead zirconate titanate (PTZ) may be 
used. Each microresonator can be constructed using 
microlithographic techniques not unlike those used to 
make electronic integrated circuits. By way of example, 
a wafer of quartz having a thickness of from 1 mil to 3 
mils initially may be polished and cleaned, then coated 
by evaporation onto both top and bottom surfaces with 
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thin layers of chrome and gold. A layer of conventional 
photoresist next is provided atop the metal layers. The 
photoresist then is exposed through an appropriate 
photographic mask and developed so as to cause 
polymerization of the photoresist in the areas defining 
the microresonator. These polymerized areas act as a 
mask for selective etching of the chrome and gold 
films, which in turn act as a mask for etching of the 
quartz itself. The chrome and gold films then can be 
removed entirely, or selectively etched away through 
another photoresist mask to form the various elec- 
trodes. The thick film weights such as those designated 
50a, 50b in FIG. 4, may be formed by vacuum deposi- 
tion of metal onto the tine surface, followed by selec- 
tive removal of excess material, as by laser evaporation, 
to achieve the desired mass and hence microresonator 
frequency. 

Referring now to FIG. 8, there is shown a typical 
oscillator circuit 85 using a microresonator 86 in ac- 
cordance with the present invention. Microresonator 
86 includes a reverse surface electrode 87 which is 
grounded, and tine inner edge electrodes 88a, 88b 
which are connected to the input of an operational am- 
plifier 89. The output of amplifier 89 provides the input 
to a second operational amplifier 90 which in turn 
drives microresonator 86 via the outer electrode 91 on 
one tine 86a. The outer electrode 92 on the other tine 
86b is connected to ground via a capacitor 93 which 
permits fine adjustment of the oscillation frequency. 
Resistors 94 and 95 set the gain, the resistors 96 and 97 
provide negative feedback for respective amplifiers 89 
and 90. The output signal from microresonator 86 is 
developed across a resistor 98. The oscillator 85 output 
appears across terminals 99a and 99b. 

In operation, the electric field developed between 
electrodes 87 and 91 causes microresonator 86 to oscil- 
late, producing an output signal between electrodes 87 


and 88a, 888. This output signal is amplified and 4 


shaped by amplifiers 89 and 90 and fed back to elec- 
trode 87 in appropriate phase relationship so as to drive 
the microresonator. The output obtained at terminals 
99a and 99b will be sinusoidal and at a frequency 
established by microresonator 86. However, adjust- 
ment of capacitor 93 will permit fine tuning of the 
oscillation frequency, typically by as much as + 200 
parts per million. 

FIG. 9 shows a Pierce oscillator configuration useful 
for wrist watch applications. As evident therein, a 
microresonator 101 includes a grounded, reverse sur- 
face electrode 102 and tine inner edge electrodes 103a, 
1035 driven via a resistor 104 by a signal derived at the 
common connection of a pair of complementary metal 
oxide semiconductor (CMOS) transistors 105, 106. 
The microresonator output signal derived at tine outer 
edge electrode 117 is provided to the gates of both 
transistors 105, 106. Capacitors 107, 108, each of 
greater value than the effective capacitance of 
microresonator 101, shunt the input and output of the 
transistor circuit respectively. A relatively large re- 
sistance 109 provides feedback to obtain linear opera- 
tion. A variable capacitor 110 permits fine tuning of 
the oscillator frequency, and is connected to outer tine 
electrode 118. 

The electric field developed between electrodes 
103a, 103b and electrode 102 causes oscillation of 
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microresonator 101, producing an output signal at 
electrode 117. This signal is amplified by transistors 
105, 106 and fed back to electrodes 103a, 103b in ap- 
propriate phase as to maintain oscillation. 

The oscillator output is derived at line 111, and may 
be supplied to an appropriate divider circuit 112 to ob- 
tain a lower frequency signal on a line 113. In a very 
simple wrist watch configuration, the oscillator 
frequency and number of divider stages may be 
selected so as to produce a 1 pulse per second signal on 
line 113. This signal then may be amplified by a driver 
circuit 114 and supplied to a stepping motor 115 which 
mechanically advances the wrist watch hands. Capaci- 
tor 110 may be used for critical adjustment of the 
watch speed. 

As an alternative, not shown, the divider output 
signal may be supplied to a coil cooperating with a 
magnet mounted on a conventional wrist watch 
balance wheel. In this way, the watch escape 
mechanism will be synchronized to the oscillator out- 
put. 

Thus there are disclosed various microresonators of 
tuning fork configuration which are well suited for 
frequency source, filter, transducer or wrist watch time 
standard applications. 

I claim: 

1. A piezoelectric or ferroelectric microresonator of 
tuning fork configuration and having an overall length 
in the range of from about 100 mils to 500 mils, an 
overall width of from about 15 mils to 50 mils, and a 
thickness of less than about 3 mils, said microresonator 
having on the obverse surface thin film electrodes 
along the respective inner and outer edges of at least 
one tine and pads for attachment of electrical connec- 
tion wires to said tine edge electrodes, said 
microresonator having on the reverse surface another 
thin film electrode extending across at least said one 
tine, and a pedestal for mounting the reverse surface of 
the microresonator stem to a substrate. 

2. A microresonator according to claim 1 wherein 
the obverse surface includes a first thin film electrode 
along the outer edge of both tines and a second elec- 
trode along the inner edge of both tines, said other, 
reverse surface electrode extending across substantially 
the entire width of both tines. 

3. A microresonator according to claim 2 further 
comprising, on the obverse surface of each tine, a third 
thin film electrode disposed between said inner and 
outer electrodes. 

4. A microresonator according to claim 1 further 
comprising means for applying a driving signal between 
said reverse surface electrode and either an inner or 
outer electrode, an output signal being produced 
between said reverse surface electrode and another of 
said inner or outer electrodes. 

5. A microresonator according to claim 1 further 
comprising a thick film metal weight disposed on each 
tine. 

6. À microresonator according to claim 5 wherein 
the mass of said weights in controlled to adjust the reso- 
nant frequency of said microresonator to a preselected 
value. 

7. A microresonator according to claim 6 wherein 
said mass is controlled by selective laser removal of 
portions of said thick film weights. 
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8. A microresonator according to claim 1 wherein 
the slot between said tines is in the range of from about 
1 mil to 5 mils. 

9. A microresonator according to claim 1 wherein 
the length of the tuning fork stem is at least three times 
the tine width. 

10. A microresonator according to claim 1 wherein 
said pedestal comprises an epoxy resin. 

11. A microresonator according to claim 1 wherein 
said pedestal is formed by alloying. 

12. A microresonator according to claim 1 wherein 
electrical connection to said reverse surface electrode 
is made via said pedestal. 

13. A microresonator according to claim 1 and 
fabricated microlithographically of quartz or lead zir- 
conate titanate. 

14. A microresonator according to claim 1 wherein 
said inner and outer edge electrodes each are seg- 
mented, segments of said electrodes being disposed to 
initiate oscillation of said microresonator in an odd har- 
monic mode. 

15. A microresonator comprising a microminiature 
tuning fork of piezoelectric or ferroelectric quartz or 
leads zirconate titanate material, and having on the ob- 
verse surface a first substantially U-shaped thin metal 
film electrode extending along the outer edges of the 
tuning fork tines and a second substantially U-shaped 
thin metal film electrode extending along the inner 
edges of said tines adjacent the tuning fork slot, and 
having on the reverse surface a third thin metal film 
electrode extending substantially across both tines, 
thick film metal weights disposed on said tines adjacent 
the free ends thereof, said weights being dimensionally 
trimmed to establish the resonant frequency of said 
tuning fork. 

16. A microresonator as defined in claim 15 wherein 
the length of the tuning fork stem is at least three times 
the tine width, and further comprising means for rigidly 
mounting one side of said stem to a support member. 

17. A microresonator as defined in claim 15 having 
an overall length of between about 100 mils and 500 
mils, an overall width of between about 15 mils and 50 
mils, and a thickness of less than 3 mils, and formed by 
chemical etching of said material. 

13. A microresonator according to claim 17 wherein 
said weights are formed by metal deposition, and 
wherein a portion of said deposited metal weights is 
removed by laser to establish the resonant frequency of 
said tuning fork. 

19. A microresonator comprising a microminiature 
tuning fork of piezoelectric or ferroelectric material, 
and having on the obverse surface a first substantially 
U-shaped electrode extending along the outer edges of 
the tuning fork tines and a second substantially U- 
shaped electrode extending along the inner edges of 
said tines adjacent the tuning fork slot, and having on 
the reverse surface a third electrode extending substan- 
tially across both tines, further including means for 
rigidly mounting the stem of said tuning fork to a sup- 
port member, said mounting means comprising a 
pedestal attached to the reverse surface of said tuning 
fork stem, electrical connection to said third electrode 
being via said pedestal. | 

20. А microresonator of tuning fork configuration 
and having low temperature coefficient, comprising a 
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wafer of quartz situated within 10° of a 45° X cut and 

having a thickness in the range of from about 1 mil to 3 

mils, the tines of said tuning fork being aligned substan- 

tially parallel to the Y axis of said quartz, the overall 
5 width of said microresonator being in the range of from 
about 15 mils to 50 mils. 

21. À microresonator according to claim 20 further 
comprising thin film electrodes disposed on said tines 
and means for providing a driving signal to said elec- 
trodes, the resultant electric field produced in said tines 
initiating oscillation of said microresonator. 

22. A microresonator according to claim 21 further 
comprising thick film metal weights disposed on said 
tines adjacent the free ends thereof. 

23. A tuning fork: 

a. fabricated of piezoelectric or ferroelectric materi- 

al, and 

b. having no dimension greater than 500 mils, 

c. thin film electrodes disposed on each tuning fork 
tine, cooperating with 

d. means for providing a driving signal to said thin 
film electrodes thereby to provide an electric field 
in said tines, 

e. said material being oriented to produce motion of 
said tines toward or away from each other in 
response to said provided electric field, 

f. pedestal means for rigidly mounting the stem of 
said tuning fork to a supporting substrate, and 

g. thick film metal weights disposed on said tines ad- 
jacent the free ends thereof, said weights being 
dimensionally trimmed to establish the resonant 
frequency of said tuning fork. 

24. A tuning fork according to claim 23 wherein the 

35 stem length is at least three times the tine width. 
25. A wrist watch, the time standard of said watch 
comprising a tuning fork according to claim 23. 
26. A tuning fork according to claim 23 wherein the 
obverse surface of each tine includes an electrode ad- 
40 jacent the inner tine edge and an electrode adjacent the 
outer tine edge, and wherein the reverse surface of 
each tine includes another electrode extending sub- 
stantially across the width of each tine. 
27. An oscillator circuit incorporating as the 
45 frequency source a tuning fork according to claim 26. 

28. In combination, 

an oscillator circuit according to claim 27, and 

means for adjusting the oscillation frequency of said 
circuit, comprising a capacitor connected between 
said reverse surface electrode and one of the elec- 
trodes on said obverse surface. 

29. An oscillator according to claim 27 comprising: 

operational amplifier means for providing a driving 
signal to a first of said obverse surface electrodes, 
said operational amplifier means receiving an 
input derived from a second of said obverse sur- 
face electrodes, the phase shift. of said means 
facilitating sustained oscillation of said tuning 
fork. | 

30. An oscillator according to claim 29 wherein said 
operational amplifier means comprises: 

a first operational amplifier providing a driving signal 

to the outer edge electrode on one tine, and 

a second operational amplifier receiving a signal 
from the inner edge electrodes on said tines, the 
output of said second operational amplifier provid- 
ing the input to said first operational amplifier. 
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31. An oscillator according to claim 30 wherein each 
operational amplifier is provided with negative feed- 
back, and further comprising a variable capacitor con- 
nected between said reverse surface electrode and the 
outer edge electrode on the other tine, said capacitor 
facilitating frequency adjustment of said oscillator. 

32. An oscillator according to claim 27 comprising: 

complementary channel transistors connected in se- 


ries across a source of voltage, 

means for driving the gates of said transistors with a 
signal obtained from a first of said obverse surface 
electrodes, and ` 

means for providing a driving signal obtained from 


the common connection of said series connected 
transistors to a second of said obverse surface elec- 
trodes. 
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33. A wrist watch comprising: 

an oscillator according to claim 32, 

circuit means for dividing the frequency of the signal 
provided by said oscillator, and 

motor means for driving the hands of said watch in 
response to the divided frequency supplied by said 
circuit means. 

34. A tuning fork according to claim 23 and having 


an overall length of from about 100 mils to about 500 
mils, an overall width of from about 15 mils to about 50 
mils, a thickness of less than about 3 mils and a slot 
width of from about 1 mil to 5 mils. 


35. A tuning fork according to claim 34 and 


15 fabricated microlithographically. 
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[57] ABSTRACT 


In a timebase mechanical vibrator having three paral- 
lel oscillating arms arranged in a common plane 
wherein the central arm oscillates in opposite phase to 
the two outer arms, the width of the central arm is 
2a/n when the width of each outer arm is a and n is a 
positive integer greater than unity. À sensing magnet 
is mounted on the free end of one of the outer arms 
and a driving magnet is mounted on the free end of 
the other outer arm. A feed magnet is mounted on the 
free end of the central arm in magnetic cooperation 
with a rotatable gear wheel to intermittently advance 
the gear wheel. | 


2 Claims, 11 Drawing Figures 
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1 
TIMEBASE VIBRATOR ASSEMBLY 


This invention relates to improvements in and relat- 
ing to a timebase vibrator assembly having three paral- 
lel oscillatory arms and especially adapted for magnetic 
cooperation with a magnetic wheel for rotatingly driv- 
ing the time-keeping gear train in a timepiece. 

The commonly known mechanical vibrator of the 
above kind has been generally so designed that the both 
outer arms thereof aré connected at their tip ends by a 
lateral member which carries a feed magnet cooperat- 
ing magnetically with the magnetic wheel, while the 
central arm is provided with a sensing magnet as well as 
‘a drive magnet which are adapted for electromagneti- 
cally cooperating respectively with sensing coil means 
and drive coil means. mounted stationary and electri- 
cally connected with a combined electronic sensing 
and drive circuit means positioned within the inside 
space of the timepiece. 

Therefore, the feed magnet and the sensing and drive 
magnets are so-to-speak crossed with each other, 
thereby representing a rather complicated structure of 
the vibrator assembly, in addition thereto, inviting a 
rather high value of power consumption. 

The object of the present invention is to provide an 
improved timebase vibrator assembly, obviating sub- 
stantially the aforementioned conventional drawbacks. 

This and further objects, features and advantages of 
the invention will become more apparent when read 
the following detailed description of the invention by 
reference to the accompanying drawings, illustrative of 
a conventional comparative vibrator assembly апа 
several preferred embodiments of the invention. 

In the drawings: 

FIG. 1 is a plan view of substantial part of a mechani- 
cal vibrator belonging to prior art. 

FIG. 2 is a similar view to FIG. 1, illustrative, how- 
ever, the first embodiment of the invention. 

FIG. 3 is an enlarged and more specifically shown 
perspective view of a practical vibrator assembly 
cooperating with a magnetic wheel, wherein the vibra- 
tor per se is same as shown in FIG. 2. 

FIG. 3A is a part of the mechanical vibrator shown in 
FIG. 3. 

FIG. 4 is a schematic perspective view, illustrative of 
the principle of working mode of a torsional vibration 
system. | 

FIG. 5 is a plan view of the practical vibrator shown 
in FIG. 3. 

FIGS. 6 and 7 are charts for the illustration of the im- 
proved isochronism with the invention. 

FIGS. 8 - 10 are a top plan view, a side view and an 
end view of a slightly modified mechanical vibrator 
shown in FIG. 5. | 

Before entering into the detailed description of the 
invention a comparative conventional mechanical 
timepiece vibrator proper will be described briefly by 
way of example and by reference to FIG. 1. 

FIG. 1 shows a three arm conventional vibrator 
generally shown at 1 and having a base portion la and 
three parallel vibratory arms 1b, 1c and 15’ made in- 
tegral therewith. Arms 1b and 1b’ are positioned at the 
both outsides of the said vibrator and that shown at 1c 
is positioned at the center thereof relative to the outer 
arms 1b and 1b’. Although not specifically shown, all 
these vibratory arms have a common and specifically 
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selected constant thickness which can be denoted by 
“һ.” The effective length of these arms is also constant 
which is denoted by “1” in FIG. 1. The outer arms 1b 
and 1b’ have a certain constant width denoted by “a,” 
while the central arm Ic has a doubled width “2a” as 
shown. The outer arms vibrate in unison with each 
other in their amplitude and phase, while the central 
arm lc vibrates in opposite phase to the outer arms, as 
a preferred and most advantageous mode of the opera- 
tion. | に 
It will be seen from the foregoing that the vibratory 
amplitude of the outer arms is same as that of the cen- 
tral arm. | 
In the. improved mechanical vibrator shown 
generally at 10 in FIG. 2, showing again a three parallel ` 
arm type one, having outer arms 10b and 10b’ and a 
central arm 10c arranged parallel one after another and 
made integral with the base portion at 10a. The effec- 
tive lengths of these vibratory arms are selected com- 
monly to a certain definite common length “1” as 
shown; the width of each of the outer arms is selected 
to a common one denoted “а” as before. The thickness 
of all the arms is selected to a certain definite and com- 
mon value which may be expressed by “h” although 
not specifically shown. In the embodiment shown, the 
width of the central arm 10c is selected to a rather 
reduced value 2a/n, n being a positive integer larger 
than unity. | 
Now assuming that the amplitude of vibration of the 
outer arms be “А;” the equivalent mass thereof be 
“Мы” and the equivalent spring constant be “k,,” 
respectively; and that those of the central arm be “А,” 
“М,” and “ks,” respectively, then we will obtain the 
following formulas: 
АЈА; = п (1); 
(2); 
: (3) 
` The vibrators shown in FIGS. 1 and 2 are intended to 
cooperate with a rotatably mounted magnetic wheel 
such as shown at 22 shown in FIG. 3. The aforemen- 
tioned amplitude 4 is assumed enough to feed the mag- 
netic wheel, as will be more specifically described 
hereinafter by reference to FIG. 3. It is further assumed 
that the kinetic energy owned by the regularly vibrating 
conventional vibrator 1 be E, and that of the improved 
vibrator 10 be Ey, so we will obtain the following for- 
mulas: : 
Eo= М,А?о? 
=nM,A*w? | 
En= 1/2n М, А? (1 +1/n) 
_ == M4 o? (1+1/n) 
wherein «= Vk /M,= V ЮМ; | 
which means the natural frequency of the respective 
mechanical vibrator. . eo 
Since n is larger than unity, 


Eo > Ex 


as observed clearly by the comparison of the formula 
(4) with (5). 

In addition thereto and as ascertained by our practi- 
cal experiments, the resonance sharpness Q of the im- 
proved vibrator is at least similar to that of the conven- 
tional one and frequently improved thereover. 

It will be seen therefore from the foregoing that with 
use of the improved mechanical vibrator, the power 
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consumption can be substantially improved over the 
conventional one. 

In the foregoing description, the attached vibratory 
masses to the tip ends of the vibratory arms have been 
intentionary omitted from consideration in order to 
more sharply define the main feature and nature of the 
invention, but, in practice, these masses must naturally 
be taken into account. It has been ascertained by prac- 
tical experiments that by proper selection of the mass 
values and also their distribution so as to satisfy the for- 
mula (2), the desired effect can be easily attained as 
theoretically supposed from the foregoing substantially 
mathematically given disclosures. 

In the practical arrangement shown in FIG. 3, the 
mechanical vibrator 10 is so mounted that it feeds mag- 
netically the magnetic wheel 22 was referred to briefly 
hereinbefore. In this embodiment, n is selected to 2. 
Base portion, outer arms and central arm of the vibra- 
tor 10 are denoted with 10a, 105, 10b' and 10с, respec- 
tively as before. Although in FIG. 2, the base portion 
10a has been shown in a simplified schematic way, the 
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practical base portion, equally denoted with 10a, is ` 


provided with a pair of connecting strip parts 14 and 15 
bridging the base portion proper and a common lateral 
root portion 11 from which the effective lengths of the 
vibrator arms extend. 

The base portion la is formed with two separated 
openings 16 for insertion of set screws, not shown, by 
which the mechanical vibrator 10 is fixed rigidly at its 
root portion onto a stationary member, preferably the 
conventional lower plate, not shown, of the timepiece 
movement, not shown, fitted with the vibrator accord- 
ing to this invention, adapted for magnetic cooperation 
with the magnetic wheel 22. : 

Outer vibrator arms 10b' and 10b are fitted rigidly at 
their respective tip ends with cylindrical permanent 
magnets 17 and 18, respectively, by means of glue 
agent or the like conventional fixing means. The polari- 
ties of these magnets 17 and 18 are clearly shown in 
FIG. 3A. Magnet 17 serves in this specific embodiment 
às sensing one, while magnet 18 serves as drive one. 

Stationary sensing coil 20 and drive coil 21 schemati- 
cally shown are arranged to cooperate, as known per 
se, with the sensing and drive magnets 17 and 18, 
respectively. Although not shown, these coils 20 and 21 
are rigidly mounted on the said lower plate, not shown 
on account of its very popularity. 

The central vibratory arm 10c is provided at its free 
end with a feed magnet shaped into a substantially 
channel arranged on a vertical plane and formed with 
an air gap 19a, so as to magnetically cooperate with the 
magnetic wheel 22 having peripheral teeth 22a and in- 
wardly positioned and radially arranged perforations 
22b as known per se. These teeth 22a are adapted for 
driving the conventional time-keeping and indicating 
gear train, although not shown. The perforations are ar- 
ranged for establishing a magnetically cooperating with 
the feed magnet 19, so as to be driven therefrom inter- 
mittently for keeping the time-keeping rotational 
movement of the wheel 22. For this purpose, this wheel 
22 is rotatably mounted as known per se on the lower 
plate of the timepiece. The feed magnet 19 oscillates 
with a specific amplitude which is double the oscillating 
amplitude of the outer arms 10b and 105'. If the posi- 
tive integer n is 3, the amplitude will increase to three 
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times the oscillation amplitude of the outer arms 10b 
and 105’, and so on. The amplitude of the feed magnet 
19 is so choosen that it can feed the wheel 22 in its rota- 
tional sense, which means that the oscillation range of 
the gap 19a well covers the perforation 22b when seen 
in the vertical plane in which the feed magnet oscil- 
lates. By adopting the aforementioned structure, it does 
not need to use a uniting member rigidly connecting 
the tip ends of the outer oscillatory arms 105 and 105”. 

Sensing coil 20 and drive coil 21 are electrically con- 
nected with a conventional electronic sensing and drive 
circuit 23 as shown in FIG. 3. In this embodiment, the 
circuit 23 has been shown in its basic and simplest 
form, having a transistor 24, a battery 24, a resistor 26 
and a capacitor 27 which are electrically connected 
one after another as shown. But, the circuit may be of 
more complicated arrangement having two or more 
transistors and more numerous auxiliary circuit com- 
ponents such as resistors and condensers, as is com- 
monly known among those skilled in the art. 

The abolition of the lateral connector connecting the 
tip ends of the outer oscillatory arms will provide a 
more easy assembling convenience, as well as a sub- 
stantially reduced power consumption which may be 
invited by reducing the mass weight of the oscillation 
masses attached to the free ends of vibratory arms, 
thanks to the said abolition. 

In a preferred modification not specifically shown, 
the center of gravity of the outer masses 17 and 18 is 
coincides in its position with that of the central or feed 
magnet mass 19, when seen in the neutral or non- 
vibrating state of the vibrator 10. In addition, the length 
of the vibratory arms can be extended as desired, so as 
to improve the time-stepping operation of the 
timepiece movement. 

In FIG. 4, a torsional vibration system is shown only 
in a simplified way. In this figure, 0 and nb represent 
torsionally oscillating angles of a first and a second 
oscillation mass P and Q which are rigidly connecting 
by an elongated torsion spring R. “A” represents a 
nodal point of this oscillation system. The nordal point 
“А” is positioned on a point which divides the overall 
length “1% of the bar В at a specific ratio of 1 : n as 
shown. It is commonly known, a most favorable result 
is obtained by placing the supporting point of the 
system at the nordal point. By adopting such measure, 
inevitable vibration losses can be reduced to a possible 
minimum. 

In the vibrator shown in FIG. 5 which corresponds to 
that shown in FIGS. 3 and 3A, the nodal lines which 
represent between the bending oscillation range and 
the torsional oscillation range are shown by several 
dotted lines. It will be seen that optimum position of 
connecting strips 14 and 15 depends upon the practical 
widths of the oscillatory arms 105, 105' and 10c. The 
lateral length L, of the torsionally oscillating part de- 
pends naturally upon the arm widths. This length Li is 
established by drawing a lateral or horizontal line from 
the cross point of two crossing nodal lines relative to 
the central oscillatory arm 10c, until it crosses with the 
inclines nodal line relative to the left-hand arm 10b. 
The width of the root portion or yoke 11 is represented 
by “b” in FIG. 5. 

Assuming that the width of the central arm 10c is 
equal to 2a/n as before, and the amplitude of the outer 
arm be A, and that of the central arm be Az, then: 
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Á q> Aln . (6) 

L¿=L,Xn/[(1+n) | 200) 

where, L, represents the length between the points 

c and d shown in FIG. 5, the point d being the 
nodal point. 

We have ascertained from our practical experiment 
that the above relations are correct also in practice. We 
have further ascertained that by positioning the con- 
nection strips 14 and 15, so as to satisfy the above rela- 
tions, an improved frequency stability, resonánce 
sharpness and high operating efficiency of the 
mechanical vibrator of the above kind can be realized. 

The aforementioned mathematical relationship can 
be modified into the following formula: 

L=LiXn/(1+n) - 

= L; x 2/3 
when n be 2. 

In FIG. 7, a diagram is shown, so as to clarify the 
isochronism-improvement characteristics plotted the 
frequency variation against the voltage variation. In the 
conventional art, the isochronism is correctingly ad- 
justed by altering the position of a channel-sectioned 
magnetic corrector, not shown, mechanically towards 
or remote from the feed magnet. By properly adjusting 
the position of the magnetic corrector relative to the 
feed magnet, the characteristic curve may be adjusted 
to (a) to (b), the latter representing a more superior 
irochronism. 

According to the present invention, the conventional 
magnetic corrector can be abolished without hin- 
drance. In fact, a more favorable or more flat charac- 
teristic curve (b’) as shown in FIG. 6 can be obtained, 
so as to avoid substantially off-set characteristics shown 
at (a') and (b'). The curve (а”) corresponds in FIG. 6 
corresponds to that shown at (a) in FIG. 7. The curve 
(c’) represents a similar curve which has been obtained 
with a conventional type three arm vibrator wherein 
the tip ends of the outer arms have been mechanically 
conjointed together by means of a lateral connector. 

Finally, referring to FIGS. 8-10, a more practical 
embodiment from the foregoing is described briefly 
hereinbelow. In this embodiment, each of the numerals 
is shown as the corresponding same reference numerals 
as employed in the first embodiment regardless of 
possible minor difference in its configuration so far as it 
can performs similar function as before, yet each 
reference numerals being, however, added with 100 for 
specific identification from the foregoing. It should be 
noted that the figure shown in FIG. 10 is, more cor- 
rectly to say, of partial section. 

Sensing and drive magnets 117 and 118 are fixedly 
attached to their respective mounting members 117' 
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and 118’ by pressfitting, glueing or the like or any com- 
bination thereof which are spot welded to the oscilla- 
tive arms 110b' and 110b, respectively, as schemati- 
cally hinted by small dotted line circles 117” and 118''. 
Feed magnet 119 is also fixedly attached to its mount- 
ing strip 119' as before which is Spot-welded again onto 
the free end of the central arm 110c at 119”. In this 
case, the effective length of the oscillatory arm must in- 
clude a corresponding one of each related magnet sup- 
port strip. As will be easily seen, the operation of the 
present embodiment is practically same as before; thus 
no further an analysis will be set forth for better un- 


derstanding of the invention. | 
From the foregoing, it will be easily seen that any one 


of the structural or functional feature shown and 
described relative to one embodiment can be, when 
possible within the framework of the invention, em- 
ployed in other embodiment of the invention. ' | 

The embodiments of the invention in which an exclu- 
sive property or privilege is claimed are as follows: 

1. A mechanical vibrator for use as a time base in a 
timepiece comprising three parallel substantially equal 
length oscillatory arms arranged in spaced-apart rela- 


‚ tion in a common plane and provided with a common 
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base portion adjacent one end thereof, feed magnet 
means mounted on the free end of the central arm for 
Cooperation with a magnet wheel for stepwise feeding 
of said wheel in response to the oscillative movement of 
the central arm in opposition to the oscillative move- 
ment of the two outer arms, sensing magnet means 
mounted on the free end of one of the two outer arms 
and drive magnet means mounted on the free end of 
the other of the two outer arms; said sensing and drive 
magnet means being arranged for cooperation with sta- 
tionary sensing and drive coil means respectively, the 
center of gravity of the feed magnet means being posi- 
tioned substantially in coincidence with that of the 
imaginary combined mass of said sensing and drive 
magnet means, the ratio between the sum of the widths 
of the two outer oscillatory arms and the width of the 
central oscillatory arm being selected as n:1 wherein n 
is a positive integer, and said sensing and drive magnet 
means being arranged relative to said feed magnet 
means with their magnetic poles in a close but opposing 
relation to provide a magnetic attraction therebetween 
which is maximum when said vibrator is disposed in its 
planar condition. 

2. A vibrator as set forth in claim 1 further compris- 
ing intermediate mounting means disposed between 
each of said magnet means and its related oscillatory 
arm. 
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[57] ABSTRACT 


In a timebase mechanical vibrator having three paral- 
lel oscillating arms arranged in a common plane 
wherein the central arm oscillates in opposite phase to 
the two outer arms, the width of the central arm is 
2a/n when the width of each outer arm is a and n is a 
positive integer greater than unity. À sensing magnet 
is mounted on the free end of one of the outer arms 
and a driving magnet is mounted on the free end of 
the other outer arm. A feed magnet is mounted on the 
free end of the central arm in magnetic cooperation 
with a rotatable gear wheel to intermittently advance 
the gear wheel. | 


2 Claims, 11 Drawing Figures 
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1 
TIMEBASE VIBRATOR ASSEMBLY 


This invention relates to improvements in and relat- 
ing to a timebase vibrator assembly having three paral- 
lel oscillatory arms and especially adapted for magnetic 
cooperation with a magnetic wheel for rotatingly driv- 
ing the time-keeping gear train in a timepiece. 

The commonly known mechanical vibrator of the 
above kind has been generally so designed that the both 
outer arms thereof aré connected at their tip ends by a 
lateral member which carries a feed magnet cooperat- 
ing magnetically with the magnetic wheel, while the 
central arm is provided with a sensing magnet as well as 
‘a drive magnet which are adapted for electromagneti- 
cally cooperating respectively with sensing coil means 
and drive coil means. mounted stationary and electri- 
cally connected with a combined electronic sensing 
and drive circuit means positioned within the inside 
space of the timepiece. 

Therefore, the feed magnet and the sensing and drive 
magnets are so-to-speak crossed with each other, 
thereby representing a rather complicated structure of 
the vibrator assembly, in addition thereto, inviting a 
rather high value of power consumption. 

The object of the present invention is to provide an 
improved timebase vibrator assembly, obviating sub- 
stantially the aforementioned conventional drawbacks. 

This and further objects, features and advantages of 
the invention will become more apparent when read 
the following detailed description of the invention by 
reference to the accompanying drawings, illustrative of 
a conventional comparative vibrator assembly апа 
several preferred embodiments of the invention. 

In the drawings: 

FIG. 1 is a plan view of substantial part of a mechani- 
cal vibrator belonging to prior art. 

FIG. 2 is a similar view to FIG. 1, illustrative, how- 
ever, the first embodiment of the invention. 

FIG. 3 is an enlarged and more specifically shown 
perspective view of a practical vibrator assembly 
cooperating with a magnetic wheel, wherein the vibra- 
tor per se is same as shown in FIG. 2. 

FIG. 3A is a part of the mechanical vibrator shown in 
FIG. 3. 

FIG. 4 is a schematic perspective view, illustrative of 
the principle of working mode of a torsional vibration 
system. | 

FIG. 5 is a plan view of the practical vibrator shown 
in FIG. 3. 

FIGS. 6 and 7 are charts for the illustration of the im- 
proved isochronism with the invention. 

FIGS. 8 - 10 are a top plan view, a side view and an 
end view of a slightly modified mechanical vibrator 
shown in FIG. 5. | 

Before entering into the detailed description of the 
invention a comparative conventional mechanical 
timepiece vibrator proper will be described briefly by 
way of example and by reference to FIG. 1. 

FIG. 1 shows a three arm conventional vibrator 
generally shown at 1 and having a base portion la and 
three parallel vibratory arms 1b, 1c and 15’ made in- 
tegral therewith. Arms 1b and 1b’ are positioned at the 
both outsides of the said vibrator and that shown at 1c 
is positioned at the center thereof relative to the outer 
arms 1b and 1b’. Although not specifically shown, all 
these vibratory arms have a common and specifically 
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selected constant thickness which can be denoted by 
“һ.” The effective length of these arms is also constant 
which is denoted by “1” in FIG. 1. The outer arms 1b 
and 1b’ have a certain constant width denoted by “a,” 
while the central arm Ic has a doubled width “2a” as 
shown. The outer arms vibrate in unison with each 
other in their amplitude and phase, while the central 
arm lc vibrates in opposite phase to the outer arms, as 
a preferred and most advantageous mode of the opera- 
tion. | に 
It will be seen from the foregoing that the vibratory 
amplitude of the outer arms is same as that of the cen- 
tral arm. | 
In the. improved mechanical vibrator shown 
generally at 10 in FIG. 2, showing again a three parallel ` 
arm type one, having outer arms 10b and 10b’ and a 
central arm 10c arranged parallel one after another and 
made integral with the base portion at 10a. The effec- 
tive lengths of these vibratory arms are selected com- 
monly to a certain definite common length “1” as 
shown; the width of each of the outer arms is selected 
to a common one denoted “а” as before. The thickness 
of all the arms is selected to a certain definite and com- 
mon value which may be expressed by “h” although 
not specifically shown. In the embodiment shown, the 
width of the central arm 10c is selected to a rather 
reduced value 2a/n, n being a positive integer larger 
than unity. | 
Now assuming that the amplitude of vibration of the 
outer arms be “А;” the equivalent mass thereof be 
“Мы” and the equivalent spring constant be “k,,” 
respectively; and that those of the central arm be “А,” 
“М,” and “ks,” respectively, then we will obtain the 
following formulas: 
АЈА; = п (1); 
(2); 
: (3) 
` The vibrators shown in FIGS. 1 and 2 are intended to 
cooperate with a rotatably mounted magnetic wheel 
such as shown at 22 shown in FIG. 3. The aforemen- 
tioned amplitude 4 is assumed enough to feed the mag- 
netic wheel, as will be more specifically described 
hereinafter by reference to FIG. 3. It is further assumed 
that the kinetic energy owned by the regularly vibrating 
conventional vibrator 1 be E, and that of the improved 
vibrator 10 be Ey, so we will obtain the following for- 
mulas: : 
Eo= М,А?о? 
=nM,A*w? | 
En= 1/2n М, А? (1 +1/n) 
_ == M4 o? (1+1/n) 
wherein «= Vk /M,= V ЮМ; | 
which means the natural frequency of the respective 
mechanical vibrator. . eo 
Since n is larger than unity, 


Eo > Ex 


as observed clearly by the comparison of the formula 
(4) with (5). 

In addition thereto and as ascertained by our practi- 
cal experiments, the resonance sharpness Q of the im- 
proved vibrator is at least similar to that of the conven- 
tional one and frequently improved thereover. 

It will be seen therefore from the foregoing that with 
use of the improved mechanical vibrator, the power 
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consumption can be substantially improved over the 
conventional one. 

In the foregoing description, the attached vibratory 
masses to the tip ends of the vibratory arms have been 
intentionary omitted from consideration in order to 
more sharply define the main feature and nature of the 
invention, but, in practice, these masses must naturally 
be taken into account. It has been ascertained by prac- 
tical experiments that by proper selection of the mass 
values and also their distribution so as to satisfy the for- 
mula (2), the desired effect can be easily attained as 
theoretically supposed from the foregoing substantially 
mathematically given disclosures. 

In the practical arrangement shown in FIG. 3, the 
mechanical vibrator 10 is so mounted that it feeds mag- 
netically the magnetic wheel 22 was referred to briefly 
hereinbefore. In this embodiment, n is selected to 2. 
Base portion, outer arms and central arm of the vibra- 
tor 10 are denoted with 10a, 105, 10b' and 10с, respec- 
tively as before. Although in FIG. 2, the base portion 
10a has been shown in a simplified schematic way, the 
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provided with a pair of connecting strip parts 14 and 15 
bridging the base portion proper and a common lateral 
root portion 11 from which the effective lengths of the 
vibrator arms extend. 

The base portion la is formed with two separated 
openings 16 for insertion of set screws, not shown, by 
which the mechanical vibrator 10 is fixed rigidly at its 
root portion onto a stationary member, preferably the 
conventional lower plate, not shown, of the timepiece 
movement, not shown, fitted with the vibrator accord- 
ing to this invention, adapted for magnetic cooperation 
with the magnetic wheel 22. : 

Outer vibrator arms 10b' and 10b are fitted rigidly at 
their respective tip ends with cylindrical permanent 
magnets 17 and 18, respectively, by means of glue 
agent or the like conventional fixing means. The polari- 
ties of these magnets 17 and 18 are clearly shown in 
FIG. 3A. Magnet 17 serves in this specific embodiment 
às sensing one, while magnet 18 serves as drive one. 

Stationary sensing coil 20 and drive coil 21 schemati- 
cally shown are arranged to cooperate, as known per 
se, with the sensing and drive magnets 17 and 18, 
respectively. Although not shown, these coils 20 and 21 
are rigidly mounted on the said lower plate, not shown 
on account of its very popularity. 

The central vibratory arm 10c is provided at its free 
end with a feed magnet shaped into a substantially 
channel arranged on a vertical plane and formed with 
an air gap 19a, so as to magnetically cooperate with the 
magnetic wheel 22 having peripheral teeth 22a and in- 
wardly positioned and radially arranged perforations 
22b as known per se. These teeth 22a are adapted for 
driving the conventional time-keeping and indicating 
gear train, although not shown. The perforations are ar- 
ranged for establishing a magnetically cooperating with 
the feed magnet 19, so as to be driven therefrom inter- 
mittently for keeping the time-keeping rotational 
movement of the wheel 22. For this purpose, this wheel 
22 is rotatably mounted as known per se on the lower 
plate of the timepiece. The feed magnet 19 oscillates 
with a specific amplitude which is double the oscillating 
amplitude of the outer arms 10b and 105'. If the posi- 
tive integer n is 3, the amplitude will increase to three 
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times the oscillation amplitude of the outer arms 10b 
and 105’, and so on. The amplitude of the feed magnet 
19 is so choosen that it can feed the wheel 22 in its rota- 
tional sense, which means that the oscillation range of 
the gap 19a well covers the perforation 22b when seen 
in the vertical plane in which the feed magnet oscil- 
lates. By adopting the aforementioned structure, it does 
not need to use a uniting member rigidly connecting 
the tip ends of the outer oscillatory arms 105 and 105”. 

Sensing coil 20 and drive coil 21 are electrically con- 
nected with a conventional electronic sensing and drive 
circuit 23 as shown in FIG. 3. In this embodiment, the 
circuit 23 has been shown in its basic and simplest 
form, having a transistor 24, a battery 24, a resistor 26 
and a capacitor 27 which are electrically connected 
one after another as shown. But, the circuit may be of 
more complicated arrangement having two or more 
transistors and more numerous auxiliary circuit com- 
ponents such as resistors and condensers, as is com- 
monly known among those skilled in the art. 

The abolition of the lateral connector connecting the 
tip ends of the outer oscillatory arms will provide a 
more easy assembling convenience, as well as a sub- 
stantially reduced power consumption which may be 
invited by reducing the mass weight of the oscillation 
masses attached to the free ends of vibratory arms, 
thanks to the said abolition. 

In a preferred modification not specifically shown, 
the center of gravity of the outer masses 17 and 18 is 
coincides in its position with that of the central or feed 
magnet mass 19, when seen in the neutral or non- 
vibrating state of the vibrator 10. In addition, the length 
of the vibratory arms can be extended as desired, so as 
to improve the time-stepping operation of the 
timepiece movement. 

In FIG. 4, a torsional vibration system is shown only 
in a simplified way. In this figure, 0 and nb represent 
torsionally oscillating angles of a first and a second 
oscillation mass P and Q which are rigidly connecting 
by an elongated torsion spring R. “A” represents a 
nodal point of this oscillation system. The nordal point 
“А” is positioned on a point which divides the overall 
length “1% of the bar В at a specific ratio of 1 : n as 
shown. It is commonly known, a most favorable result 
is obtained by placing the supporting point of the 
system at the nordal point. By adopting such measure, 
inevitable vibration losses can be reduced to a possible 
minimum. 

In the vibrator shown in FIG. 5 which corresponds to 
that shown in FIGS. 3 and 3A, the nodal lines which 
represent between the bending oscillation range and 
the torsional oscillation range are shown by several 
dotted lines. It will be seen that optimum position of 
connecting strips 14 and 15 depends upon the practical 
widths of the oscillatory arms 105, 105' and 10c. The 
lateral length L, of the torsionally oscillating part de- 
pends naturally upon the arm widths. This length Li is 
established by drawing a lateral or horizontal line from 
the cross point of two crossing nodal lines relative to 
the central oscillatory arm 10c, until it crosses with the 
inclines nodal line relative to the left-hand arm 10b. 
The width of the root portion or yoke 11 is represented 
by “b” in FIG. 5. 

Assuming that the width of the central arm 10c is 
equal to 2a/n as before, and the amplitude of the outer 
arm be A, and that of the central arm be Az, then: 
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L¿=L,Xn/[(1+n) | 200) 

where, L, represents the length between the points 

c and d shown in FIG. 5, the point d being the 
nodal point. 

We have ascertained from our practical experiment 
that the above relations are correct also in practice. We 
have further ascertained that by positioning the con- 
nection strips 14 and 15, so as to satisfy the above rela- 
tions, an improved frequency stability, resonánce 
sharpness and high operating efficiency of the 
mechanical vibrator of the above kind can be realized. 

The aforementioned mathematical relationship can 
be modified into the following formula: 

L=LiXn/(1+n) - 

= L; x 2/3 
when n be 2. 

In FIG. 7, a diagram is shown, so as to clarify the 
isochronism-improvement characteristics plotted the 
frequency variation against the voltage variation. In the 
conventional art, the isochronism is correctingly ad- 
justed by altering the position of a channel-sectioned 
magnetic corrector, not shown, mechanically towards 
or remote from the feed magnet. By properly adjusting 
the position of the magnetic corrector relative to the 
feed magnet, the characteristic curve may be adjusted 
to (a) to (b), the latter representing a more superior 
irochronism. 

According to the present invention, the conventional 
magnetic corrector can be abolished without hin- 
drance. In fact, a more favorable or more flat charac- 
teristic curve (b’) as shown in FIG. 6 can be obtained, 
so as to avoid substantially off-set characteristics shown 
at (a') and (b'). The curve (а”) corresponds in FIG. 6 
corresponds to that shown at (a) in FIG. 7. The curve 
(c’) represents a similar curve which has been obtained 
with a conventional type three arm vibrator wherein 
the tip ends of the outer arms have been mechanically 
conjointed together by means of a lateral connector. 

Finally, referring to FIGS. 8-10, a more practical 
embodiment from the foregoing is described briefly 
hereinbelow. In this embodiment, each of the numerals 
is shown as the corresponding same reference numerals 
as employed in the first embodiment regardless of 
possible minor difference in its configuration so far as it 
can performs similar function as before, yet each 
reference numerals being, however, added with 100 for 
specific identification from the foregoing. It should be 
noted that the figure shown in FIG. 10 is, more cor- 
rectly to say, of partial section. 

Sensing and drive magnets 117 and 118 are fixedly 
attached to their respective mounting members 117' 


(8) 
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20 
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and 118’ by pressfitting, glueing or the like or any com- 
bination thereof which are spot welded to the oscilla- 
tive arms 110b' and 110b, respectively, as schemati- 
cally hinted by small dotted line circles 117” and 118''. 
Feed magnet 119 is also fixedly attached to its mount- 
ing strip 119' as before which is Spot-welded again onto 
the free end of the central arm 110c at 119”. In this 
case, the effective length of the oscillatory arm must in- 
clude a corresponding one of each related magnet sup- 
port strip. As will be easily seen, the operation of the 
present embodiment is practically same as before; thus 
no further an analysis will be set forth for better un- 


derstanding of the invention. | 
From the foregoing, it will be easily seen that any one 


of the structural or functional feature shown and 
described relative to one embodiment can be, when 
possible within the framework of the invention, em- 
ployed in other embodiment of the invention. ' | 

The embodiments of the invention in which an exclu- 
sive property or privilege is claimed are as follows: 

1. A mechanical vibrator for use as a time base in a 
timepiece comprising three parallel substantially equal 
length oscillatory arms arranged in spaced-apart rela- 


‚ tion in a common plane and provided with a common 
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base portion adjacent one end thereof, feed magnet 
means mounted on the free end of the central arm for 
Cooperation with a magnet wheel for stepwise feeding 
of said wheel in response to the oscillative movement of 
the central arm in opposition to the oscillative move- 
ment of the two outer arms, sensing magnet means 
mounted on the free end of one of the two outer arms 
and drive magnet means mounted on the free end of 
the other of the two outer arms; said sensing and drive 
magnet means being arranged for cooperation with sta- 
tionary sensing and drive coil means respectively, the 
center of gravity of the feed magnet means being posi- 
tioned substantially in coincidence with that of the 
imaginary combined mass of said sensing and drive 
magnet means, the ratio between the sum of the widths 
of the two outer oscillatory arms and the width of the 
central oscillatory arm being selected as n:1 wherein n 
is a positive integer, and said sensing and drive magnet 
means being arranged relative to said feed magnet 
means with their magnetic poles in a close but opposing 
relation to provide a magnetic attraction therebetween 
which is maximum when said vibrator is disposed in its 
planar condition. 

2. A vibrator as set forth in claim 1 further compris- 
ing intermediate mounting means disposed between 
each of said magnet means and its related oscillatory 
arm. 
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[57] ABSTRACT 


In a timepiece driven by a vibrator, a spring having a 
spring constant much lower than that of the vibrator is 
coupled to the vibrator. The effective length of the 
spring is adjustable by varying the point of contact 
between a regulating mechanism and the spring. Ad- 
justment of the vibration frequency can be effected 
from the exterior of the timepiece and can be carried 
out step-wise. 


14 Claims, 11 Drawing Figures 
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1 
TIMEPIECE REGULATING MECHANISM 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


In conventional frequency regulating devices for 
watches driven by means of a vibrator, it has generally 
been necessary to open the watch case in order to regu- 
late the rate of vibration of the vibrator. The opening 
and closing of a watch or other timepieces for this pur- 
pose is time consuming and results in the entry of dust 
to the inside of the timepiece. 

Although regulator adjusting means operable from 
the exterior of a timepiece where the timepiece is 
driven by a tuning fork are known, it has been found to 
be difficult to adjust the frequency with sufficient pre- 
cision. In such conventional devices, the permanent 
magnet used in combination with the tuning fork is 
connected to a screw projecting through the case of the 
timepiece. Such a mechanism is not suitable for carry- 
ing out adjustments in a step-wise mode. Also, it is diffi- 
cult to provide that the change in frequency of the vi- 
brating means shall be proportional to the angle 
through which the adjusting screw is rotated. 


SUMMARY OF THE INVENTION 


Where a timepiece is driven by mechanical vibration 
means such as a tuning fork, said vibration means hav- 
ing a spring constant k, a suitable frequency regulating 
mechanism comprises a spring, one end of which is 


coupled to said vibration means, said spring having a 3 


spring constant Ak small relative to k, the effective 
length of said spring being adjustable over a range such 
that the vibration frequency of said vibration means is 
variable over a desired range, and means for adjusting 
the effective length of said spring. 

The spring is conveniently circular and is centered 
with respect to a shaft on which is rotatably mounted 
an arm bearing a pin. The pin engages the spring and 
rotation of the arm changes the point of engagement, 
thereby changing the effective length of the spring. The 
arm can be rotated about the shaft by means of a pawl 
and ratchet wheel arrangement actuatable by a push 
rod protruding through the case of the timepiece. This 
operating method provides for step-wise adjustment of 
the vibration frequency. The arm can also be rotated by 
gear sets which yield a frequency change which is a lin- 
ear function of the angle through which an adjusting 
screw is turned. The adjusting screw can also be made 
operable from the exterior of the timepiece. 

Accordingly, it is an object of the present invention 


2 


Still other objects and advantages of the invention 
will in part be obvious and will in part be apparent from 


the specification. 
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to provide a means of precisely adjusting a timepiece ' 


driven by a vibrator. 

Another object of the present invention is to provide 
a means of regulating a timepiece driven by a vibrator 
where the regulation is carried out step-wise. 

A further object of the invention is to provide a 
means of regulating a timepiece driven by a vibrator 
where the regulation is effected from the exterior of the 
timepiece. 

Yet another object of the invention is a means of reg- 
ulating a timepiece driven by a vibrator where the 
change in frequency resulting from rotation of an ad- 
justing screw is proportional to the angle through which 
said screw is rotated. 

A still further object of the invention is a means of 
regulating a timepiece driven by a vibrator where an 
adjusting means is coupled to an arm of a tuning fork. 


The invention accordingly comprises the features of 
construction, combination of elements, and arrange- 
ment of parts which will be exemplified in the construc- 
tion hereinafter set forth, and the scope of the inven- 
tion will be indicated in the claims. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWING 


For a fuller understanding of the invention, reference 
is had to the following description taken in connection 
with the accompanying drawing, in which: 

FIG. 1 is a plan view of a frequency regulating mech- 
anism in accordance with the present invention, cou- 
pled to a tuning fork; 

FIG. 2 shows a mechanism similar to that of FIG. 1 
in which the curvature of a hairspting can be varied; 

FIG. 3 is an elevational view in partial cross-section 
of the regulating mechanism of FİG. 2; 

FIG. 4 is a plan view of a frequency regulation mech- 
anism mounted on the base of a tuning fork; 

FIG. SA is a plan view of a regulating mechanism op- 
erated by spur gears; 

FIG. SB is a sectional view taken along line SB 一 SB 
of FIG. SA; 

FIG. 6 is a plan view of a regulating mechanism oper- 
ated by a worm and worm gear combination; 

FIG. 7 shows diagrammatically how the effective 
lengths of the spring varies with rotation of an arm; 

FIG. 8 shows two functional relationships between 
the effective lengths of the spring and the vibration fre- 
quency of the vibration means; 

FIG. 9 shows a crown gear and spur gear combina- 
tion making it possible to compensate for non-linearity 
in the relationship between the effective length of the 
spring and the vibration frequency of the vibration 
means; and 

FIG. 10 shows an embodiment of the frequency regu- 
lating mechanism in which the frequency can be ad- 
justed step-wise. 


DESCRIPTION OF THE PREFERRED 
EMBODIMENTS 


A frequency regulating mechanism in accordance 
with the present invention is shown in FIG. 1 and gen- 
erally indicated by the reference numeral 11 is coupled 
to a tuning fork 12 carrying weights 13 on the ends 
thereof. The regulating mechanism 11 is mounted on a 
shaft 14 and is held thereon by a spring loaded washer 
15. The mechanism comprises a spring 16 one end of 
which is held in a collet 17 on a stud 18 mounted on an 
arm of the tuning fork 12. The other end of spring 16 
is fixed in a stud 19 mounted on arm 21 which rotates 
about shaft 14. A second arm 22 which also rotates 
about shaft 14 carries a pin 23. Pin 23 makes contact 
with spring 16 thereby defining the effective length of 
the spring as that section between collet 14 and pin 23. 
The function of arm 21 is to establish the curvature of 
spring 16 as a circle slightly smaller than that followed 
by pin 23. In consequence, pin 23 makes firm but rela- 
tively frictionless contact with spring 16. Tuning fork 
12 is mounted to a base-plate (not shown) by screws 
24. The regulating mechanism 11 is mounted to the 
same base-plate. 

Instead of fixing the adjustable end of spring 16 to a 
movable arm as is shown in FIG. 1, the adjustable end 
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of spring 16 can be held in the slot of a collet 25 as 
shown in FIGS. 2 and 3. In this embodiment, arm 22 is 
held by wide-headed screw 26 to base-plate 27 with 
washer 28 between the head of screw 26 and base-plate 
27. The curvature of spring 16 is adjusted by moving 
the outer end of spring 16 through the slot of screw 25. 

It is also possible for the regulating mechanism to be 
mounted on the base of tuning fork 12 as shown in FIG. 
4. Here, one end is fixed to the arm of tuning fork 12 
by the collet 17. The other end of the spring 16 is held 
in collet 29 which is mounted on the base of the tuning 
fork 12. 

Although the position of arm 22 may be varied manu- 
ally, it is preferable that the arm be positioned from a 
location exterior to the regulating mechanism and 
more preferably from a location exterior to the time- 
piece. Such an arrangement is shown in FIGS. SA and 
SB wherein regulator arm 22 is joined to a sector gear 
31 which is driven by spur gear 32. Spur gear 32 is ro- 
tated by a slotted shaft 32’ which is external to the 
mechanism and which may extend through the case of 
the timepiece. | 

In another embodiment (FIG. 6), arm 22 is attached 
to worm gear 33 driven by worm 34. Worm 34 is turned 
by means of shaft 35 which protrudes through time- 
piece housing 36 in the form of a slotted head. Shaft 35 
is held in bearings 38. р 

The formula governing the relationship between the 
spring constants of the vibrating means and the spring 
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15 
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25 


on the one hand and the equivalent mass of the vibrator . 


is given by the following formula 


チー 1/(2 r) Y (k + АКМ 


where, M is the equivalent mass of the vibrator, and Ak 
is the spring constant of the frequency regulating 
spring. The value of Ak is small relative to that of k; 
consequently it is possible to adjust the frequency of 
the vibrating means with great accuracy. Changes in 
the frequency of the vibrating means are generally due 
to processing such as the ageing of the materials of 
which the vibrating means is made. 

The spring constant of the regulating spring is a func- 
tion of the effective length of the spring, but, in general, 
the relationship is definitely non-linear. A typical rela- 
tionship is shown in curve a of FIG. 8. The effective 
length of spring 16 is the portion between pin 23 on 
arm 22 and collet 17. This length is indicated as portion 
39 in FIG. 7. Arm 22 is represented schematically in 
this Figure and is shown as being positioned at an angle 
. alpha measured from the arm to the line joining the 
center of rotation and collet 17. 

A means of compensating for the non-linearity be- 
tween the vibration frequency and the angle through 
which arm 22 is rotated is shown in FIG. 9. In the em- 
bodiment shown in this Figure, arm 22 is joined with 
and rotates with crown gear 41 driven by spur 42. In 
this embodiment, crown gear 41 is circular but teeth 43 
of crown gear 41 describe a circle having a center at 
44. As is evident from FIG. 9, center 44 is displaced 
substantially from center of rotation 45 of arm 22. 
Curve b of FIG. 8 shows the relationship between the 
effective length of spring 16 and the frequency of vibra- 
tion of the vibrating means. It is obvious that in this par- 
ticular embodiment, the use of the crown gear with dis- 
placed center is effective in producing a linear func- 
tion. Needless to say, crown gears with teeth lying on 
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curves other than circles could also be used if neces- 
sary. 

It should be noted that spur gear 42 can be rotated 
by slotted head 46 from outside the regulating mecha- 
nism or from outside of the timepiece. In the embodi- 
ment shown in FIG. 9, slotted head 46 protrudes 
through case 47. 

In the embodiments described thus far, adjustment of 
the frequency regulating mechanism, where carried out 
from external to the mechanism itself, has involved the 
rotation of a shaft. However, it is also possible to adjust 
the regulating mechanism by a translational movement 
from the exterior of the timepiece. Such an arrange- 
ment is shown in FIG. 10 where regulating arm 22 is 
joined to sector gear 31 which is driven by spur gear 48. 
Spur gear 48 is a ratchet wheel which óperates in com- 
bination with the two pawls 49 and 51 at the extremi- 
ties of shoe 52. Shoe 52 has a slot 53 which receives pin 
54. When at rest, shoe 52 is held away from ratchet 48 
by spring 55. Pressure on knurled knob 56 forces foot 
57 inwardly so that toe 58 makes contact with shoe 52. 
In the position shown in FIG. 10, pawl 49 makes con- 
tact with ratchet wheel 48 and rotates arm 22 in coun- 
ter-clockwise direction. Crown 56 can be rotated 
through a limited angle to take either of two positions 
in one of which pawl 49 actuates ratchet wheel 48 and 
the other of which pawl 51 actuates ratchet wheel 48. 
After actuation of the foot 57, release of crown 56 
causes an outward movement of shoe 57 as the result 
of pressure from spring 59, A collar 60 limits the out- 
ward excursion of foot 57. : 

The mechanism of FIG. 10 has the advantage that a 
single inward and outward excursion of a foot results in 
a step-wise change in the position of pin 23 making 
contact with spring 16 and thereby causes a step-wise 
change in the effective length of spring 16. It then be- 
comes possible to calibrate the change in vibration fre- 
quency resulting from each inward and outward excur- 
sion of foot 57. Although regulation is achieved by in- 
ward and outward excursion of foot 57, the direction 
of the resulting change in frequency depends on the 
orientation of foot 57. As stated above, the angle 
through which foot 57 can be rotated is limited. The 
most suitable angle is about 180°; to hold the rotation 
to this angle, a plate 62 is positioned adjacent foot 57. 
Rotation beyond the desired limits is achieved by posi- 
tioning of a plate 62 adjacent foot 57. Plate 62 is essen- 
tially parallel to shoe 52. Rotation of foot 57 beyond 
the desired limiting positions is present by contact of 
toe 58 with plate 62. 

It will thus be seen that the objects set forth above, 
among those made apparent from the preceding de- 
scription, are efficiently attained and, since certain 
changes may be made in the above construction with- 
out departing from the spirit and scope of the inven- 
tion, it is intended that all matter contained in the 
above description or shown in the accompanying draw- 
ing shall be interpreted as illustrative and not in a limit- 
ing sense. 

It is also to be understood that the following claims 
are intended to cover all of the generic and specific fea- 
tures of the invention herein described, and all state- 
ments of the scope of the invention which, as a matter 
of language, might be said to fall therebetween. 

What is claimed is: | 

1. In ап electrically-powered timepiece wherein a 


tuning fork having a spring constant k provides the fre- 
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quency on which the timepiece rate is based, a fre- 
quency regulating mechanism, comprising a spring one 
end of which is coupled to said tuning fork and having 
a spring constant Ak small relative to k, the effective 
length of said spring being adjustable over a range such 
that the vibration frequency of said tuning fork is vari- 
able over a desired range, and means for adjusting the 
effective length of said spring. 

` 2. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 1, further comprising a rod slidably mounted in 
said timepiece and a pawl and ratchet combination OD- 
eratively connecting said rod and said spring so that an 
inward and an outward excursion of said rod causes a 
stepwise change in said effective length of said spring 
and thereby causes a stepwise change in said vibration 
frequency. 

3. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said rod is mounted for rotation 
through a fixed but limited angle to either of two ex- 
treme positions, said rod in one extreme position being 
disposed to increase said vibration frequency and in the 
other extreme position being disposed to decrease said 
vibration frequency, said changes in frequency being 
effected by an inward and outward excursion of said 
rod. 

4. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said rod protrudes through the exte- 
rior of said timepiece and is actuatable from the exte- 
rior of said timepiece. 

5. A frequency regulating mechanism as defined in 
claim 1, wherein said adjusting means comprises a 
member adjacent said spring and movable to make 
contact with said spring at any desired point thereof, 
thereby determining the effective length of said spring. 

6. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said spring is essentially circular and 
said member comprises a central shaft, an arm rotat- 
ably mounted on said shaft and a pin mounted on said 
arm at a radial distance such that it makes contact with 
said essentially circular spring. 

7. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 3, wherein said adjusting member further com- 
prises a first gear mounted on said shaft, a second gear 
engaging said first gear and means for rotating said sec- 
ond gear, thereby rotating said first gear and adjusting 
the point of contact between said pin and said spring. 
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8. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 7, wherein said first and second gears are a worm 
gear and worm combination. 

9. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 7, wherein said first and second gears are a crown 
gear and spur gear combination, the shape of said 
crown gear being such as to compensate for any non- 
linearity in the effect of said effective length of said 
spring on said vibration frequency so that the change 
in vibration frequency occasioned by rotation of said 
second gear is proportional to the angle through which 
said second gear is rotated. | 

10. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 7, wherein said second gear is rotatable by 
means exterior to said timepiece. 

11. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 3, further comprising a second arm mounted 
rotatably on said shaft, said second arm having proxi- 
mate the end thereon a collet in which that end of said 
spring not attached to said vibration means is slidably 
mounted, thereby making it possible to adjust the cur- 
vature of said spring. | 

12. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 3, wherein said mechanism comprises a base 
plate and a collet fixed to said base plate, the end of 
said spring not attached to said vibration means being 
slidably mounted in said collet thereby providing for 
adjustment of the curvature of said spring. 

13. In an electrically-powered timepiece wherein a 
mechanical vibration means other than a balance- 
wheel escapement and main-spring combination pro- 
vides the frequency on which the timepiece rate is 
based, said mechanical vibration means having a spring 
constant k, a frequency regulating mechanism, com- 
prising a spring one end of which is coupled to said vi- 
bration means and having a spring constant Ak small 
relative to k, the effective length of said spring being 
adjustable over a range such that the vibration fre- 
quency of said vibration means is variable over a de- 
sired range, and means for adjusting the effective 
length of said spring. 

14. A frequency regulating mechanism as defined in 
claim 13 where said spring is directly and permanently 
coupled at one end of said effective length thereof to 


said vibration means. 
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[57] ABSTRACT 


In a timepiece driven by a vibrator, a spring having a 
spring constant much lower than that of the vibrator is 
coupled to the vibrator. The effective length of the 
spring is adjustable by varying the point of contact 
between a regulating mechanism and the spring. Ad- 
justment of the vibration frequency can be effected 
from the exterior of the timepiece and can be carried 
out step-wise. 


14 Claims, 11 Drawing Figures 
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1 
TIMEPIECE REGULATING MECHANISM 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


In conventional frequency regulating devices for 
watches driven by means of a vibrator, it has generally 
been necessary to open the watch case in order to regu- 
late the rate of vibration of the vibrator. The opening 
and closing of a watch or other timepieces for this pur- 
pose is time consuming and results in the entry of dust 
to the inside of the timepiece. 

Although regulator adjusting means operable from 
the exterior of a timepiece where the timepiece is 
driven by a tuning fork are known, it has been found to 
be difficult to adjust the frequency with sufficient pre- 
cision. In such conventional devices, the permanent 
magnet used in combination with the tuning fork is 
connected to a screw projecting through the case of the 
timepiece. Such a mechanism is not suitable for carry- 
ing out adjustments in a step-wise mode. Also, it is diffi- 
cult to provide that the change in frequency of the vi- 
brating means shall be proportional to the angle 
through which the adjusting screw is rotated. 


SUMMARY OF THE INVENTION 


Where a timepiece is driven by mechanical vibration 
means such as a tuning fork, said vibration means hav- 
ing a spring constant k, a suitable frequency regulating 
mechanism comprises a spring, one end of which is 


coupled to said vibration means, said spring having a 3 


spring constant Ak small relative to k, the effective 
length of said spring being adjustable over a range such 
that the vibration frequency of said vibration means is 
variable over a desired range, and means for adjusting 
the effective length of said spring. 

The spring is conveniently circular and is centered 
with respect to a shaft on which is rotatably mounted 
an arm bearing a pin. The pin engages the spring and 
rotation of the arm changes the point of engagement, 
thereby changing the effective length of the spring. The 
arm can be rotated about the shaft by means of a pawl 
and ratchet wheel arrangement actuatable by a push 
rod protruding through the case of the timepiece. This 
operating method provides for step-wise adjustment of 
the vibration frequency. The arm can also be rotated by 
gear sets which yield a frequency change which is a lin- 
ear function of the angle through which an adjusting 
screw is turned. The adjusting screw can also be made 
operable from the exterior of the timepiece. 

Accordingly, it is an object of the present invention 
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Still other objects and advantages of the invention 
will in part be obvious and will in part be apparent from 


the specification. 
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to provide a means of precisely adjusting a timepiece ' 


driven by a vibrator. 

Another object of the present invention is to provide 
a means of regulating a timepiece driven by a vibrator 
where the regulation is carried out step-wise. 

A further object of the invention is to provide a 
means of regulating a timepiece driven by a vibrator 
where the regulation is effected from the exterior of the 
timepiece. 

Yet another object of the invention is a means of reg- 
ulating a timepiece driven by a vibrator where the 
change in frequency resulting from rotation of an ad- 
justing screw is proportional to the angle through which 
said screw is rotated. 

A still further object of the invention is a means of 
regulating a timepiece driven by a vibrator where an 
adjusting means is coupled to an arm of a tuning fork. 


The invention accordingly comprises the features of 
construction, combination of elements, and arrange- 
ment of parts which will be exemplified in the construc- 
tion hereinafter set forth, and the scope of the inven- 
tion will be indicated in the claims. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWING 


For a fuller understanding of the invention, reference 
is had to the following description taken in connection 
with the accompanying drawing, in which: 

FIG. 1 is a plan view of a frequency regulating mech- 
anism in accordance with the present invention, cou- 
pled to a tuning fork; 

FIG. 2 shows a mechanism similar to that of FIG. 1 
in which the curvature of a hairspting can be varied; 

FIG. 3 is an elevational view in partial cross-section 
of the regulating mechanism of FİG. 2; 

FIG. 4 is a plan view of a frequency regulation mech- 
anism mounted on the base of a tuning fork; 

FIG. SA is a plan view of a regulating mechanism op- 
erated by spur gears; 

FIG. SB is a sectional view taken along line SB 一 SB 
of FIG. SA; 

FIG. 6 is a plan view of a regulating mechanism oper- 
ated by a worm and worm gear combination; 

FIG. 7 shows diagrammatically how the effective 
lengths of the spring varies with rotation of an arm; 

FIG. 8 shows two functional relationships between 
the effective lengths of the spring and the vibration fre- 
quency of the vibration means; 

FIG. 9 shows a crown gear and spur gear combina- 
tion making it possible to compensate for non-linearity 
in the relationship between the effective length of the 
spring and the vibration frequency of the vibration 
means; and 

FIG. 10 shows an embodiment of the frequency regu- 
lating mechanism in which the frequency can be ad- 
justed step-wise. 


DESCRIPTION OF THE PREFERRED 
EMBODIMENTS 


A frequency regulating mechanism in accordance 
with the present invention is shown in FIG. 1 and gen- 
erally indicated by the reference numeral 11 is coupled 
to a tuning fork 12 carrying weights 13 on the ends 
thereof. The regulating mechanism 11 is mounted on a 
shaft 14 and is held thereon by a spring loaded washer 
15. The mechanism comprises a spring 16 one end of 
which is held in a collet 17 on a stud 18 mounted on an 
arm of the tuning fork 12. The other end of spring 16 
is fixed in a stud 19 mounted on arm 21 which rotates 
about shaft 14. A second arm 22 which also rotates 
about shaft 14 carries a pin 23. Pin 23 makes contact 
with spring 16 thereby defining the effective length of 
the spring as that section between collet 14 and pin 23. 
The function of arm 21 is to establish the curvature of 
spring 16 as a circle slightly smaller than that followed 
by pin 23. In consequence, pin 23 makes firm but rela- 
tively frictionless contact with spring 16. Tuning fork 
12 is mounted to a base-plate (not shown) by screws 
24. The regulating mechanism 11 is mounted to the 
same base-plate. 

Instead of fixing the adjustable end of spring 16 to a 
movable arm as is shown in FIG. 1, the adjustable end 
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of spring 16 can be held in the slot of a collet 25 as 
shown in FIGS. 2 and 3. In this embodiment, arm 22 is 
held by wide-headed screw 26 to base-plate 27 with 
washer 28 between the head of screw 26 and base-plate 
27. The curvature of spring 16 is adjusted by moving 
the outer end of spring 16 through the slot of screw 25. 

It is also possible for the regulating mechanism to be 
mounted on the base of tuning fork 12 as shown in FIG. 
4. Here, one end is fixed to the arm of tuning fork 12 
by the collet 17. The other end of the spring 16 is held 
in collet 29 which is mounted on the base of the tuning 
fork 12. 

Although the position of arm 22 may be varied manu- 
ally, it is preferable that the arm be positioned from a 
location exterior to the regulating mechanism and 
more preferably from a location exterior to the time- 
piece. Such an arrangement is shown in FIGS. SA and 
SB wherein regulator arm 22 is joined to a sector gear 
31 which is driven by spur gear 32. Spur gear 32 is ro- 
tated by a slotted shaft 32’ which is external to the 
mechanism and which may extend through the case of 
the timepiece. | 

In another embodiment (FIG. 6), arm 22 is attached 
to worm gear 33 driven by worm 34. Worm 34 is turned 
by means of shaft 35 which protrudes through time- 
piece housing 36 in the form of a slotted head. Shaft 35 
is held in bearings 38. р 

The formula governing the relationship between the 
spring constants of the vibrating means and the spring 
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on the one hand and the equivalent mass of the vibrator . 


is given by the following formula 


チー 1/(2 r) Y (k + АКМ 


where, M is the equivalent mass of the vibrator, and Ak 
is the spring constant of the frequency regulating 
spring. The value of Ak is small relative to that of k; 
consequently it is possible to adjust the frequency of 
the vibrating means with great accuracy. Changes in 
the frequency of the vibrating means are generally due 
to processing such as the ageing of the materials of 
which the vibrating means is made. 

The spring constant of the regulating spring is a func- 
tion of the effective length of the spring, but, in general, 
the relationship is definitely non-linear. A typical rela- 
tionship is shown in curve a of FIG. 8. The effective 
length of spring 16 is the portion between pin 23 on 
arm 22 and collet 17. This length is indicated as portion 
39 in FIG. 7. Arm 22 is represented schematically in 
this Figure and is shown as being positioned at an angle 
. alpha measured from the arm to the line joining the 
center of rotation and collet 17. 

A means of compensating for the non-linearity be- 
tween the vibration frequency and the angle through 
which arm 22 is rotated is shown in FIG. 9. In the em- 
bodiment shown in this Figure, arm 22 is joined with 
and rotates with crown gear 41 driven by spur 42. In 
this embodiment, crown gear 41 is circular but teeth 43 
of crown gear 41 describe a circle having a center at 
44. As is evident from FIG. 9, center 44 is displaced 
substantially from center of rotation 45 of arm 22. 
Curve b of FIG. 8 shows the relationship between the 
effective length of spring 16 and the frequency of vibra- 
tion of the vibrating means. It is obvious that in this par- 
ticular embodiment, the use of the crown gear with dis- 
placed center is effective in producing a linear func- 
tion. Needless to say, crown gears with teeth lying on 


35 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


4 


curves other than circles could also be used if neces- 
sary. 

It should be noted that spur gear 42 can be rotated 
by slotted head 46 from outside the regulating mecha- 
nism or from outside of the timepiece. In the embodi- 
ment shown in FIG. 9, slotted head 46 protrudes 
through case 47. 

In the embodiments described thus far, adjustment of 
the frequency regulating mechanism, where carried out 
from external to the mechanism itself, has involved the 
rotation of a shaft. However, it is also possible to adjust 
the regulating mechanism by a translational movement 
from the exterior of the timepiece. Such an arrange- 
ment is shown in FIG. 10 where regulating arm 22 is 
joined to sector gear 31 which is driven by spur gear 48. 
Spur gear 48 is a ratchet wheel which óperates in com- 
bination with the two pawls 49 and 51 at the extremi- 
ties of shoe 52. Shoe 52 has a slot 53 which receives pin 
54. When at rest, shoe 52 is held away from ratchet 48 
by spring 55. Pressure on knurled knob 56 forces foot 
57 inwardly so that toe 58 makes contact with shoe 52. 
In the position shown in FIG. 10, pawl 49 makes con- 
tact with ratchet wheel 48 and rotates arm 22 in coun- 
ter-clockwise direction. Crown 56 can be rotated 
through a limited angle to take either of two positions 
in one of which pawl 49 actuates ratchet wheel 48 and 
the other of which pawl 51 actuates ratchet wheel 48. 
After actuation of the foot 57, release of crown 56 
causes an outward movement of shoe 57 as the result 
of pressure from spring 59, A collar 60 limits the out- 
ward excursion of foot 57. : 

The mechanism of FIG. 10 has the advantage that a 
single inward and outward excursion of a foot results in 
a step-wise change in the position of pin 23 making 
contact with spring 16 and thereby causes a step-wise 
change in the effective length of spring 16. It then be- 
comes possible to calibrate the change in vibration fre- 
quency resulting from each inward and outward excur- 
sion of foot 57. Although regulation is achieved by in- 
ward and outward excursion of foot 57, the direction 
of the resulting change in frequency depends on the 
orientation of foot 57. As stated above, the angle 
through which foot 57 can be rotated is limited. The 
most suitable angle is about 180°; to hold the rotation 
to this angle, a plate 62 is positioned adjacent foot 57. 
Rotation beyond the desired limits is achieved by posi- 
tioning of a plate 62 adjacent foot 57. Plate 62 is essen- 
tially parallel to shoe 52. Rotation of foot 57 beyond 
the desired limiting positions is present by contact of 
toe 58 with plate 62. 

It will thus be seen that the objects set forth above, 
among those made apparent from the preceding de- 
scription, are efficiently attained and, since certain 
changes may be made in the above construction with- 
out departing from the spirit and scope of the inven- 
tion, it is intended that all matter contained in the 
above description or shown in the accompanying draw- 
ing shall be interpreted as illustrative and not in a limit- 
ing sense. 

It is also to be understood that the following claims 
are intended to cover all of the generic and specific fea- 
tures of the invention herein described, and all state- 
ments of the scope of the invention which, as a matter 
of language, might be said to fall therebetween. 

What is claimed is: | 

1. In ап electrically-powered timepiece wherein a 


tuning fork having a spring constant k provides the fre- 
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quency on which the timepiece rate is based, a fre- 
quency regulating mechanism, comprising a spring one 
end of which is coupled to said tuning fork and having 
a spring constant Ak small relative to k, the effective 
length of said spring being adjustable over a range such 
that the vibration frequency of said tuning fork is vari- 
able over a desired range, and means for adjusting the 
effective length of said spring. 

` 2. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 1, further comprising a rod slidably mounted in 
said timepiece and a pawl and ratchet combination OD- 
eratively connecting said rod and said spring so that an 
inward and an outward excursion of said rod causes a 
stepwise change in said effective length of said spring 
and thereby causes a stepwise change in said vibration 
frequency. 

3. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said rod is mounted for rotation 
through a fixed but limited angle to either of two ex- 
treme positions, said rod in one extreme position being 
disposed to increase said vibration frequency and in the 
other extreme position being disposed to decrease said 
vibration frequency, said changes in frequency being 
effected by an inward and outward excursion of said 
rod. 

4. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said rod protrudes through the exte- 
rior of said timepiece and is actuatable from the exte- 
rior of said timepiece. 

5. A frequency regulating mechanism as defined in 
claim 1, wherein said adjusting means comprises a 
member adjacent said spring and movable to make 
contact with said spring at any desired point thereof, 
thereby determining the effective length of said spring. 

6. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 2, wherein said spring is essentially circular and 
said member comprises a central shaft, an arm rotat- 
ably mounted on said shaft and a pin mounted on said 
arm at a radial distance such that it makes contact with 
said essentially circular spring. 

7. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 3, wherein said adjusting member further com- 
prises a first gear mounted on said shaft, a second gear 
engaging said first gear and means for rotating said sec- 
ond gear, thereby rotating said first gear and adjusting 
the point of contact between said pin and said spring. 
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8. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 7, wherein said first and second gears are a worm 
gear and worm combination. 

9. The frequency regulating mechanism as defined in 
claim 7, wherein said first and second gears are a crown 
gear and spur gear combination, the shape of said 
crown gear being such as to compensate for any non- 
linearity in the effect of said effective length of said 
spring on said vibration frequency so that the change 
in vibration frequency occasioned by rotation of said 
second gear is proportional to the angle through which 
said second gear is rotated. | 

10. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 7, wherein said second gear is rotatable by 
means exterior to said timepiece. 

11. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 3, further comprising a second arm mounted 
rotatably on said shaft, said second arm having proxi- 
mate the end thereon a collet in which that end of said 
spring not attached to said vibration means is slidably 
mounted, thereby making it possible to adjust the cur- 
vature of said spring. | 

12. The frequency regulating mechanism as defined 
in claim 3, wherein said mechanism comprises a base 
plate and a collet fixed to said base plate, the end of 
said spring not attached to said vibration means being 
slidably mounted in said collet thereby providing for 
adjustment of the curvature of said spring. 

13. In an electrically-powered timepiece wherein a 
mechanical vibration means other than a balance- 
wheel escapement and main-spring combination pro- 
vides the frequency on which the timepiece rate is 
based, said mechanical vibration means having a spring 
constant k, a frequency regulating mechanism, com- 
prising a spring one end of which is coupled to said vi- 
bration means and having a spring constant Ak small 
relative to k, the effective length of said spring being 
adjustable over a range such that the vibration fre- 
quency of said vibration means is variable over a de- 
sired range, and means for adjusting the effective 
length of said spring. 

14. A frequency regulating mechanism as defined in 
claim 13 where said spring is directly and permanently 
coupled at one end of said effective length thereof to 


said vibration means. 
* * ж ж ж 
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[57] ABSTRACT 


A mechanical resonator of rotation, particularly for 
use in a timepiece, comprising an oscillatory mass hav- 
ing an axis of symmetry, a support, spring means con- 
necting said mass to said support for oscillation of the 
latter about a rotational axis substantially coinciding 
with said axis of symmetry, said spring means includ- 
ing leaf springs consisting of rectilinear active sections 
interconnected by connecting elements adapted to be 
very rigid with respect to the effective stresses of oscil- 
lation and determining the useful length of said active 
sections; preferably, said springs are obtained by suit- 
ably folding single cut out pieces. 


6 Claims, 6 Drawing Figures 
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1 
MECHANICAL RESONATOR OF ROTATION 


This is a continuation, of application Ser. No. 39,785, : 


filed May 22, 1970 now abandoned. 

The present invention relates to a mechanical resona- 
tor of rotation, particularly for use in a timepiece. 

The resonator described in my prior U.S. Pat. No. 
3,528,308 (application Ser. No. 737,002) comprises, in 
combination, an oscillatory mass having an axis of sym- 
metry perpendicular to a predetermined plane, a sup- 
port, spring means connecting said mass to said support 
for oscillation of the latter about a rotational axis sub- 
stantially coinciding with said axis of symmetry, said 
spring means including at least one leaf spring having 
a width substantially greater than its thickness and ar- 
ranged with its widthwise faces perpendicular to said 
predetermined plane, said leaf spring being secured at 
one end to said support and at its other end to said 
mass, said leaf spring including elongate arm portions 
extending generally radially with respect to said axis 
and in closely spaced opposition to each other in side- 
by-side relation in a direction normal to said axis 
whereby to resist both radial and axial displacement of 
said mass with respect to its rotational axis under shock 
loading conditions. 

Practically, the active portion of the spring or springs 
consists of rectilinear or substantially rectilinear sec- 
tions, interconnected by strongly curvilinear, hair-pin- 
shaped sections. The curvilinerar active sections have 
a double drawback: 

a. They are difficult, if not impossible to manufacture 
with a great mechanical precision; 

b. They involve unavoidably a heterogeneity in the 
cold-working defavorably affecting the elastic charac- 
teristics of the spring. 

It is possible to overcome these drawbacks by replac- 
ing the strongly curvilinear active sections by so-called 
“connecting elements” presenting a strong rigidity with 
respect to the effective stresses of oscillation, in such 
a manner that these connecting elements practically do 
not participate in the useful elastic deformations of the 
system. i | 

The present invention just relates to a resonator of 
the type referred to, described in the above-mentioned 
patent, this resonator being broadly characterized in 
that its elastic structure comprises springs consisting of 
rectilinear active sections interconnected by connect- 
ing elements adapted to be relatively very rigid with re- 
spect to the effective stresses of oscillation and deter- 
mining in a precise manner the useful length of the ac- 
tive sections, in such a manner that only the active sec- 
tions, of a well determined length, practically intervene 
in the process of elastic deformation of oscillation. 

The accompanying drawings illustrate, by way of ex- 
ample, two embodiments of the invention. There has 
been represented in the drawings only what is neces- 
sary for an understanding of the invention. 

FIG. 1 is a view of a plan cutting out of a spring ac- 
cording to the first embodiment, before folding. 

FIG. 2 is a view of the folded spring, projected onto 
a plane parallel to the plane of oscillation. 

FIG. 3 is a view of the folded spring, projected onto 
a plane perpendicular to the plane of oscillation. 


FIGS. 4 to 6 are corresponding views of the spring ac-. 


cording to the second embodiment. > 

FIG. 1 illustrates in a plan view the three rectilinear 
sections 1, 2 and 3 which will constitute the only active 
parts of the folded spring. The intermediary connecting 
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elements are shown as at 4 and 5, whereas the end con- 
necting elements are shown as at 6 and 7. The tongue 
8 is adapted for carrying a pawl serving for converting 
the reciprocating motion of oscillation into a unidirec- 
tional rotating movement through the intermediary of 
a conventional ratchet wheel (not shown). 

FIGS. 2 and 3 are two orthogonal views of the spring 
folded along the dotted lines of FIG. 1, all of the fold- 
ings being made at right angles, except that of the pawl- 
holder 8, which has to be adapted to the operation ge- 
ometry. The active sections 1, 2 and 3 are viewed paral- 
lel to one another in FIG. 2, which is a projection onto 
the plane of oscillation, whereas they are partially su- 
perposed in FIG. 3, which is perpendicular to the plane 
of oscillation. 

The connecting elements 4 and 5 аге rigidified with 
respect to the stresses of oscillation due to the orienta- 
tion of the adjacent foldings, which are here inclined at 
45° with respect to the plane of oscillation, this orienta- 
tion being clearly seen in FIG. 3. This inclined arrange- 
ment enables the connecting elements 4 and 5 to op- 
pose also a high resistance to the parasitic stresses per- 
pendicular to the plane of oscillation, which would not 
be the case if the connecting elements were disposed so 
as to be situated in the plane of oscillation. 

The end connecting elements 6 and 7 have to render 
possible the fixing of the spring by welding. To this end, 
these elements are folded so as to be situated in the 
plane of oscillation, this enabling to make a tangential 
welding practically without any static constraint of the 
spring, this being an important condition for keeping its 
chronometric performances, 

FIG. 4 illustrates in a plan view a spring according to 
the second embodiment, before folding. This spring in- 
cludes the three rectilinear sections 9, 10 and 11 which 
will constitute the only active parts of the folded spring. 
The intermediary connecting elements are shown as at 
12 and 13, whereas the end connecting elements are 
shown as at 14 and 15. The tongue 16 serves for fixing 
a pawl adapted to convert the oscillation motion into 
a unidirectional rotary motion through the intermedi- 
ary of a conventional ratchet wheel. 

FIGS. 5 and 6 are two orthogonal views of the spring 
folded along the dotted lines of FIG. 4, all of the fold- 
ings being made at right angles, except that of the pawl- 
holder 16. The active sections 9, 10 and 11 are viewed 
parallel to one another in FIG. 5, which is a projection 
onto the plane of oscillation, whereas they are viewed 
partially superposed in FIG. 6, which is perpendicular 
to the plane of oscillation. 、 

The connecting elements 12 and 13 are situated in 
the plane of oscillation, so that they oppose a maximum 
resistance to the useful stresses of oscillation. 

The end connecting elements 14 and 15 have to per- 
mit the fixing of the spring by welding. To this end, 
these elements are folded so as to be situated in the 
plane of oscillation, thus rendering possible a tangential 
welding practically without any static constraint of the 
spring, which is an important condition for keeping its 
chronometric performances. 

As described in the above-mentioned patent, the 
complete elastic structure of a resonator involves the 
use of eight elementary springs such as described 
above, namely four springs for each oscillatory mass. 

What I claim is: | 

1. Ап elastic structure for use'in a mechanical reso- 
nator of rotation between the angularly displaceable 
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mass of said resonator and a stationary point radially 
inward of said mass comprising: a flat leaf spring having 
a width substantially exceeding its thickness and con- 
sisting of retilinear active sections interconnected by 
planar connecting sections extending the distance be- 
tween said active sections and disposed in a plane sub- 
stantially at a right angle with respect to the planes of 
said active sections, said connecting sections being rel- 
atively very rigid with respect to the effective stresses 
of oscillation and determining the functional length of 
the active sections, whereby only the active sections of 
said determined functional length substantially partici- 
pate in the process of elastic deformation of oscillation, 
said active sections being oscillatable in a direction 
generally perpendicular to the planes thereof. 

2. A structure according to claim 1, characterized in 
that each of the said springs is a unitary cut out piece. 

3. A structure according to claim 2, characterized in 
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that the intermediary connecting sections are inclined 
with respect to the plane of oscillation, so as to oppose 
a great resistance both to the useful stresses of oscilla- 
tion and to the parasitic stresses perpendicular to the 
plane of oscillation. 

4. A structure according to claim 3, characterized in 
that the intermediary connecting sections are inclined 
at 45° with respect to the plane of oscillation. 

5. A structure according to claim 2, characterized in 
that the intermediary connecting sections are situated 
in the plane of oscillation, so as to oppose a maximum 
resistance to the useful stresses of oscillation. 

6. A structure according to claim 2, characterized in 
that the connecting sections situated at each end of the 
spring lie in a plane parallel to the plane of oscillation, 
so as to render possible a flat welding, without any 


static constraint of the spring. 
* * * * * 
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[57] ABSTRACT 


A mechanical resonator of rotation, particularly for 
use in a timepiece, comprising an oscillatory mass hav- 
ing an axis of symmetry, a support, spring means con- 
necting said mass to said support for oscillation of the 
latter about a rotational axis substantially coinciding 
with said axis of symmetry, said spring means includ- 
ing leaf springs consisting of rectilinear active sections 
interconnected by connecting elements adapted to be 
very rigid with respect to the effective stresses of oscil- 
lation and determining the useful length of said active 
sections; preferably, said springs are obtained by suit- 
ably folding single cut out pieces. 
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MECHANICAL RESONATOR OF ROTATION 


This is a continuation, of application Ser. No. 39,785, : 


filed May 22, 1970 now abandoned. 

The present invention relates to a mechanical resona- 
tor of rotation, particularly for use in a timepiece. 

The resonator described in my prior U.S. Pat. No. 
3,528,308 (application Ser. No. 737,002) comprises, in 
combination, an oscillatory mass having an axis of sym- 
metry perpendicular to a predetermined plane, a sup- 
port, spring means connecting said mass to said support 
for oscillation of the latter about a rotational axis sub- 
stantially coinciding with said axis of symmetry, said 
spring means including at least one leaf spring having 
a width substantially greater than its thickness and ar- 
ranged with its widthwise faces perpendicular to said 
predetermined plane, said leaf spring being secured at 
one end to said support and at its other end to said 
mass, said leaf spring including elongate arm portions 
extending generally radially with respect to said axis 
and in closely spaced opposition to each other in side- 
by-side relation in a direction normal to said axis 
whereby to resist both radial and axial displacement of 
said mass with respect to its rotational axis under shock 
loading conditions. 

Practically, the active portion of the spring or springs 
consists of rectilinear or substantially rectilinear sec- 
tions, interconnected by strongly curvilinear, hair-pin- 
shaped sections. The curvilinerar active sections have 
a double drawback: 

a. They are difficult, if not impossible to manufacture 
with a great mechanical precision; 

b. They involve unavoidably a heterogeneity in the 
cold-working defavorably affecting the elastic charac- 
teristics of the spring. 

It is possible to overcome these drawbacks by replac- 
ing the strongly curvilinear active sections by so-called 
“connecting elements” presenting a strong rigidity with 
respect to the effective stresses of oscillation, in such 
a manner that these connecting elements practically do 
not participate in the useful elastic deformations of the 
system. i | 

The present invention just relates to a resonator of 
the type referred to, described in the above-mentioned 
patent, this resonator being broadly characterized in 
that its elastic structure comprises springs consisting of 
rectilinear active sections interconnected by connect- 
ing elements adapted to be relatively very rigid with re- 
spect to the effective stresses of oscillation and deter- 
mining in a precise manner the useful length of the ac- 
tive sections, in such a manner that only the active sec- 
tions, of a well determined length, practically intervene 
in the process of elastic deformation of oscillation. 

The accompanying drawings illustrate, by way of ex- 
ample, two embodiments of the invention. There has 
been represented in the drawings only what is neces- 
sary for an understanding of the invention. 

FIG. 1 is a view of a plan cutting out of a spring ac- 
cording to the first embodiment, before folding. 

FIG. 2 is a view of the folded spring, projected onto 
a plane parallel to the plane of oscillation. 

FIG. 3 is a view of the folded spring, projected onto 
a plane perpendicular to the plane of oscillation. 


FIGS. 4 to 6 are corresponding views of the spring ac-. 


cording to the second embodiment. > 

FIG. 1 illustrates in a plan view the three rectilinear 
sections 1, 2 and 3 which will constitute the only active 
parts of the folded spring. The intermediary connecting 
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elements are shown as at 4 and 5, whereas the end con- 
necting elements are shown as at 6 and 7. The tongue 
8 is adapted for carrying a pawl serving for converting 
the reciprocating motion of oscillation into a unidirec- 
tional rotating movement through the intermediary of 
a conventional ratchet wheel (not shown). 

FIGS. 2 and 3 are two orthogonal views of the spring 
folded along the dotted lines of FIG. 1, all of the fold- 
ings being made at right angles, except that of the pawl- 
holder 8, which has to be adapted to the operation ge- 
ometry. The active sections 1, 2 and 3 are viewed paral- 
lel to one another in FIG. 2, which is a projection onto 
the plane of oscillation, whereas they are partially su- 
perposed in FIG. 3, which is perpendicular to the plane 
of oscillation. 

The connecting elements 4 and 5 аге rigidified with 
respect to the stresses of oscillation due to the orienta- 
tion of the adjacent foldings, which are here inclined at 
45° with respect to the plane of oscillation, this orienta- 
tion being clearly seen in FIG. 3. This inclined arrange- 
ment enables the connecting elements 4 and 5 to op- 
pose also a high resistance to the parasitic stresses per- 
pendicular to the plane of oscillation, which would not 
be the case if the connecting elements were disposed so 
as to be situated in the plane of oscillation. 

The end connecting elements 6 and 7 have to render 
possible the fixing of the spring by welding. To this end, 
these elements are folded so as to be situated in the 
plane of oscillation, this enabling to make a tangential 
welding practically without any static constraint of the 
spring, this being an important condition for keeping its 
chronometric performances, 

FIG. 4 illustrates in a plan view a spring according to 
the second embodiment, before folding. This spring in- 
cludes the three rectilinear sections 9, 10 and 11 which 
will constitute the only active parts of the folded spring. 
The intermediary connecting elements are shown as at 
12 and 13, whereas the end connecting elements are 
shown as at 14 and 15. The tongue 16 serves for fixing 
a pawl adapted to convert the oscillation motion into 
a unidirectional rotary motion through the intermedi- 
ary of a conventional ratchet wheel. 

FIGS. 5 and 6 are two orthogonal views of the spring 
folded along the dotted lines of FIG. 4, all of the fold- 
ings being made at right angles, except that of the pawl- 
holder 16. The active sections 9, 10 and 11 are viewed 
parallel to one another in FIG. 5, which is a projection 
onto the plane of oscillation, whereas they are viewed 
partially superposed in FIG. 6, which is perpendicular 
to the plane of oscillation. 、 

The connecting elements 12 and 13 are situated in 
the plane of oscillation, so that they oppose a maximum 
resistance to the useful stresses of oscillation. 

The end connecting elements 14 and 15 have to per- 
mit the fixing of the spring by welding. To this end, 
these elements are folded so as to be situated in the 
plane of oscillation, thus rendering possible a tangential 
welding practically without any static constraint of the 
spring, which is an important condition for keeping its 
chronometric performances. 

As described in the above-mentioned patent, the 
complete elastic structure of a resonator involves the 
use of eight elementary springs such as described 
above, namely four springs for each oscillatory mass. 

What I claim is: | 

1. Ап elastic structure for use'in a mechanical reso- 
nator of rotation between the angularly displaceable 
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mass of said resonator and a stationary point radially 
inward of said mass comprising: a flat leaf spring having 
a width substantially exceeding its thickness and con- 
sisting of retilinear active sections interconnected by 
planar connecting sections extending the distance be- 
tween said active sections and disposed in a plane sub- 
stantially at a right angle with respect to the planes of 
said active sections, said connecting sections being rel- 
atively very rigid with respect to the effective stresses 
of oscillation and determining the functional length of 
the active sections, whereby only the active sections of 
said determined functional length substantially partici- 
pate in the process of elastic deformation of oscillation, 
said active sections being oscillatable in a direction 
generally perpendicular to the planes thereof. 

2. A structure according to claim 1, characterized in 
that each of the said springs is a unitary cut out piece. 

3. A structure according to claim 2, characterized in 
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that the intermediary connecting sections are inclined 
with respect to the plane of oscillation, so as to oppose 
a great resistance both to the useful stresses of oscilla- 
tion and to the parasitic stresses perpendicular to the 
plane of oscillation. 

4. A structure according to claim 3, characterized in 
that the intermediary connecting sections are inclined 
at 45° with respect to the plane of oscillation. 

5. A structure according to claim 2, characterized in 
that the intermediary connecting sections are situated 
in the plane of oscillation, so as to oppose a maximum 
resistance to the useful stresses of oscillation. 

6. A structure according to claim 2, characterized in 
that the connecting sections situated at each end of the 
spring lie in a plane parallel to the plane of oscillation, 
so as to render possible a flat welding, without any 


static constraint of the spring. 
* * * * * 
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The present invention relates to a wristwatch comprising a 
mechanical clock movement with a tuning fork resonator. 
The oscillator preferably comprises a material A with a low 
internal friction. In the oscillator of the invention, the 
unwanted symmetrical oscillations are avoided, for 
example, by the choice of the materials from which the 
tuning fork is manufactured. According to preferred embodi- 
ments, the rod and/or fastening of the oscillator comprises a 
material having greater internal friction than that of said 
material A, such that the quality factor Q, of the symmetrical 
oscillations is reduced, in contrast to the quality factor Q, of 
the anti symmetrical oscillation mode. 
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TUNING FORK MECHANICAL 
OSCILLATOR FOR CLOCK MOVEMENT 


TECHNICAL FIELD 


[0001] The present invention relates to a tuning fork 
oscillator, a clock movement containing the oscillator and a 
timepiece including the oscillator. In particular, the inven- 
tion relates to a mechanical timepiece having the oscillator. 


STATE OF THE ART AND PROBLEMS 
FORMING THE BACKGROUND TO THE 
INVENTION 





[0002] An aim of the present invention is to improve the 
performance of the mechanical movement of a timepiece, 
particularly that of a mechanical timepiece. The balance 
spring, long used as an oscillator in mechanical watches, has 
proved its worth, but in spite of, or maybe because of, 
centuries of research and development, it is possible that it 
1s nearing its limits. Hence, the best balance springs achieve 
a quality factor Q of about 300. With the quality factor of an 
oscillator being defined by the equation О=2лх(епегоу 
stored/energy loss per period), it essentially represents the 
number of oscillations after which the oscillator loses its 
entire energy and stops. 

[0003] The tuning fork is well known for its time base 
qualifies; the tuning fork movement wristwatches of the 
1960's were the most accurate in the world until the advent 
of the quartz watch. Max Hetzel is the originator of many 
patented inventions relating to use of a tuning fork as an 
oscillator, resulting in production of the Accutron wrist- 
watch (registered trademark), marketed by the company 
Bulova Swiss SA. 

[0004] The Accutron watch however comprises an elec- 
tronic resonator since each branch of the tuning fork bears 
a permanent magnet associated with an electromagnet rig- 
idly mounted on the frame of the watch. The operation of 
each electromagnet is slaved to the vibrations of the tuning 
fork by means of the magnets that it bears, such that the 
vibrations of the tuning fork are sustained by the transmis- 
sion of periodic magnetic pulses of the electromagnets to the 
permanent magnets. One of the branches of the tuning fork 
actuates a ratchet making it possible to rotate the mobiles of 
the going train of the watch. 

[0005] | U.S. Pat. No. 2,971,323 for example, derived from 
an application dating from 1957, describes a mechanism 
only suitable however for producing a purely mechanical 
watch, i.e. devoid of electronic circuits. A genuine need in 
fact exists, in terms of market, for purely mechanical time- 
pieces displaying an increased precision of watch operation 
in relation to the known pieces. 

[0006] An overall difference between mechanical wrist- 
watches and acoustic tuning fork-based electronic watches 
lies in the fact that in the latter, the oscillator as the 
timekeeper also serves as an energy distributor, i.e. the 
oscillations are used to power the movement (Accutron) or 
determine the activity of an electric motor that acts on the 
watch hands (quartz-based electronic watch). In mechanical 
watches on the other hand, regulation is performed at the end 
of the energy transmission chain. 

[0007] | U.S. Pat. No. 3,208,287, derived from an applica- 
tion dating from 1962, describes a resonator comprising a 
tuning fork coupled to an escapement wheel by means of 
magnetic interactions. 
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[0008] More specifically, the tuning fork bears permanent 
magnets interacting with the escapement wheel, with the 
latter being made of magnetic conductive material. The 
escapement wheel is cinematically connected to an energy 
source, which may be mechanical or adopt the form of a 
motor, while it has openings in its thickness such as to form 
a variable reluctance magnetic circuit when driven in rota- 
tion, in relation to the magnets borne by the tuning fork. This 
patent discloses “abnormal oscillation, illustrated in FIG. 9. 
This in fact involves symmetrical oscillation which, accord- 
ing to this patent, can be avoided by positioning the escape- 
ment wheel so as to act, simultaneously, on both prongs of 
the oscillator, as shown in FIGS. 2 and 3. This solution 
resembles that used in quartz-based electronic watches (and 
likewise in the Accutron watch mentioned above) in that the 
symmetrical mode of oscillation is imposed by the simul- 
taneous impulsion of both prongs. 

[0009] In relation to U.S. Pat. No. 3,208,287, the present 
invention seeks to solve several technical problems. On the 
one hand, it is desired to induce an antisymmetrical oscil- 
lation by acting on a single prong of the tuning fork; 
therefore, without imposing antisymmetrical oscillation by 
simultaneous impulsion of both prongs. On the other hand, 
use of magnets to distribute the energy to an oscillator 
(impulsion by escapement) or moreover to regulate an 
energy is not strictly speaking “mechanical”, for the simple 
reason that the energy is transmitted by magnetic forces and 
is therefore associated with electromagnetic phenomena. 
[0010] This same reasoning 1s valid for the teaching of 
European patent application EP 2 466 401. 

[0011] Inthe light of the above, the present invention aims 
to provide a mechanical movement watch comprising a 
more accurate time base than that of the conventional 
balance spring. It is therefore an aim of the present invention 
to offer an oscillator characterised by a quality factor higher 
than that of the balance spring. 

[0012] In particular, an aim of the invention is to provide 
a wristwatch with entirely mechanical movement using a 
tuning fork oscillator as the time base. 

[0013] An aim of the present invention is to avoid, in a 
tuning fork oscillator, the symmetrical oscillations. More 
specifically, the present invention aims to avoid the sym- 
metrical oscillations in an oscillator comprising a material 
characterised by low internal friction, in order to make the 
oscillator able to perform said symmetrical oscillations. 
[0014] An aim of the invention is to provide a tuning fork 
based on a material having low internal friction, such as 
monocrystalline silicon. Use of such a material allows an 
increase in the quality factor Q ofthe oscillations, but makes 
the tuning fork able to perform symmetrical oscillations not 
desired within the context of a time base. 

[0015] An aim of the present invention is to make avail- 
able an oscillator in which the antisymmetrical oscillations 
are encouraged, even if the impulses are transmitted to one 
of the prongs only; in other words, in the absence of 
impulses simultaneous to both prongs. 

[0016] The present invention seeks to solve the above 
problems and offers other advantages that will appear more 
clearly upon reading the description and the claims. 

[0017] Summary of Invention 

[0018] In an aspect, the present invention relates to a 
timepiece comprising a mechanical clock movement com- 
prising: a tuning fork oscillator, wherein said oscillator 
comprises an assembly having two prongs and a base 
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connecting said prongs, wherein said oscillator comprises a 
rod connected to said base, the oscillator being connected by 
its rod to a fastening member connected to the movement, 
wherein said assembly comprises or consists of a material A, 
said material A being characterised by low internal friction, 
wherein said movement comprises a mechanical impulsion 
element able to act on one of the two prongs so as to induce 
and sustain oscillation of said oscillator, wherein said oscil- 
lator is able to oscillate both in a desired antisymmetrical 
mode and in an unwanted symmetrical mode, characterised 
in that the quality factor Q, of the symmetrical oscillation 
mode of said oscillator is reduced in relation to the quality 
factor Q, of the antisymmetrical oscillation mode. 

[0019] In an aspect, the present invention relates to a 
tuning fork oscillator, wherein said oscillator comprises an 
assembly having two prongs and a base connecting said 
prongs, wherein said oscillator comprises a rod connected to 
said base, the oscillator being connected by its rod to a 
fastening member connected to a support, wherein said 
assembly is formed of a material A, characterised by low 
internal friction, wherein said oscillator is able to oscillate 
both in a desired antisymmetrical mode and in an unwanted 
symmetrical mode, characterised in that the quality factor Q, 
of the symmetrical oscillation mode of said oscillator is 
reduced in relation to the quality factor Q, of the antisym- 
metric oscillation mode. 

[0020] In an aspect, the present invention relates to a 
tuning fork oscillator, wherein said oscillator comprises two 
prongs and a base connecting said prongs, wherein said 
oscillator comprises a rod connected to said base, charac- 
terised in that, in said oscillator, a symmetrical oscillation 
mode is damped or prevented by the presence of a material 
selected in or on said oscillator and/or in or on a fastening 
of the oscillator. 

[0021] In an aspect, the present invention relates to a 
tuning fork oscillator, wherein said oscillator comprises two 
prongs and a base connecting said prongs, wherein said 
oscillator comprises a rod connected to said base, the 
oscillator being connected by its rod to a fastening, wherein 
said oscillator is manufactured from one or several materials 
rendering said oscillator able to perform symmetrical oscil- 
lations and wherein said oscillator or the fastening further- 
more comprise another material able to damp said symmetri- 
cal oscillations. 

[0022] In an aspect, the present invention relates to a 
tuning fork oscillator, wherein said oscillator comprises two 
prongs and a base connecting said prongs, wherein said 
oscillator comprises a rod connected to said base, the 
oscillator being connected by its rod to a fastening, wherein 
said oscillator comprises or is manufactured from several 
materials including a material A and a material A', wherein 
material A’ is characterised by a thermal expansion coeffi- 
cient of opposite sign to that of material A. 

[0023] In an aspect, the present invention relates to a 
movement for a timepiece comprising the oscillator in 
addition to a timepiece including the oscillator. 

[0024] In an aspect, the present invention relates to use of 
a material possessing a comparatively high internal friction 
in order to avoid symmetrical oscillation in a tuning fork 
oscillator. 


DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0025] The characteristics and advantages of the invention 
appear more clearly on reading the following description of 
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a preferred embodiment, the description being given merely 
by way of non-limiting example, and with reference to the 
accompanying diagrammatic drawings, in which: 

[0026] FIG. 1 represents a diagrammatic view of a watch- 
making tuning fork. 

[0027] FIGS. 2 A and 2 B illustrate the antisymmetrical 
and symmetrical oscillation, respectively of a tuning fork. 
[0028] FIG. 3 A represents a diagrammatic view of a 
tuning fork according to a first embodiment of the invention. 
[0029] FIGS. 3 B and 3 С represent diagrammatic views 
of the antisymmetrical and symmetrical oscillations, respec- 
tively, of the oscillator in FIG. 3 A. 

[0030] FIG. 4 A represents a diagrammatic view of a 
tuning fork according to a second embodiment of the 
invention. 

[0031] FIGS. 4 B and 4 C represent diagrammatic views 
of the antisymmetrical and symmetrical oscillations, respec- 
tively, of the oscillator in FIG. 4 A. 


DETAILED DESCRIPTION OF PREFERRED 
EMBODIMENTS 


[0032] The present invention relates to a tuning fork 
oscillator, in addition to a timepiece comprising the oscil- 
lator and furthermore a movement for a timepiece including 
the oscillator. 

[0033] The timepiece according to the invention may be a 
watch, a pocket watch, a pendant watch, a pendulum clock, 
or furthermore a table clock for example. In a preferred 
embodiment, the timepiece according to the invention is a 
wristwatch. 

[0034] The timepiece according to the invention may be 
entirely mechanical and/or may comprise an entirely 
mechanical movement. Preferably, an entirely mechanical 
movement can operate in the absence of any electronic 
circuit, particularly in the absence of an electric power 
source, such as a battery or a photovoltaic cell for example. 
The present invention also allows production of a timepiece 
that operates based on mechanical interactions between the 
set of components and excluding magnetic interactions. In 
an entirely mechanical movement, the impulses for inducing 
and sustaining oscillation of the oscillator are furnished by 
a component which acts by direct physical contact on the 
tuning fork or on a component integral with the tuning fork. 
The present invention may for example represent an 
improvement on the solutions proposed in the patent docu- 
ments EP 2 466 401 or moreover U.S. Pat. No. 3,208,287, 
which disclose a resonator in which the oscillator and the 
escapement wheel bear magnets, for example permanent 
magnets, in order to form a regulation and escapement 
mechanism based on magnetic interactions. 

[0035] According to an embodiment, the movement of the 
invention comprises a mechanical impulsion member which 
is connected and/or supplied by a mechanical energy source. 
The mechanical energy source may be the same as in a 
conventional mechanical watch; for example, the energy 
may originate from a mainspring which can be wound up 
manually or automatically for example. 

[0036] While the present invention allows operation of a 
movement for an entirely mechanical timepiece, those 
skilled in the art will be able to apply the technical solutions 
disclosed in the present description in the case of an elec- 
tronic watch or furthermore in a mechanical watch using 
magnetic interactions. 
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[0037] Indeed, the present invention allows, for the first 
time, production of an entirely mechanical timepiece move- 
ment with a tuning fork oscillator. The proposed solution is 
however applicable to any time base based on a resonator or 
tuning fork oscillator. 

[0038] FIG. 1 shows the general form of a watchmaking 
tuning fork. The tuning fork 1 comprises the two prongs or 
branches 3 and 4, connected by the base 5 so as to form the 
overall shape of a U. The two prongs 2 and 3 are preferably 
arranged parallel in a single plane. The two prongs 3 and 4 
are preferably of the same length. The ends of the prongs 3 
and 4 are free on the side opposite the base 5. They 
preferably each bear a weight 8, 9 respectively, serving to 
reduce the frequency of the oscillations of the tuning fork 1. 
The tuning fork comprises a rod 6 by means of which the 
base 5 is connected to a fastening member 7. One end of the 
rod 6 is therefore connected to the base 5 whereas the other 
end is connected to the fastening 7. 

[0039] In the case of a watch, the fastening 7 is preferably 
made integral with the movement of the watch. For example, 
the fastening 7 is connected by screwing for instance to the 
plate or a bridge. If the timepiece is not a watch or if the 
oscillator of the invention is not associated with a timepiece, 
the fastening 7 can be fixed to any kind of support. 

[0040] In order to minimise dimensions, the rod 6 is 
preferably located above the base 5. It could also be located 
below the base 5, as shown in FIGS. 2 A and 2 B, which does 
not change the behaviour of the tuning fork in any way. 
[0041] The value of the tuning fork mainly lies in the fact 
that its quality factor Q is much higher than that of a single 
vibrating prong. Without wishing to be bound by theory, the 
high quality factor Q of the tuning fork compared to that of 
a single vibrating prong is related to the U-shaped configu- 
ration and the oscillation modes resulting therefrom. P. Ong, 
“Little known facts about the common tuning fork”, Phys. 
Educ. 37 (2002), 540-542. 

[0042] For the purpose of further increasing the quality 
factor Q of the oscillator, the latter comprises or is preferably 
made of a material having low or very low internal friction. 
A sophisticated model of explanation of the quality factor 
takes account of the viscous internal friction of the branches 
and base of the tuning fork, as described by Andres Castel- 
lanos-Gomez, Nicolas Agrait, Gabino Rubio-Bollinger, 
“Force gradient-induced mechanical dissipation of quartz 
tuning fork force sensors used in atomic force microscopy”, 
Ultramicroscopy (2011) 111 (3), 186-190. 

[0043] Materials that fulfill the criterion of low internal 
friction include, for example, monocrystalline silicon or 
quartz. Other materials possessing internal frictions that are 
similar and/or of the same order of magnitude may of course 
also be used. Generally speaking, other monocrystalline 
materials may be used in manufacturing the oscillator 1 
according to the invention. 

[0044] It should be pointed out that the oscillator 1 in its 
entirety may comprise or be manufactured from several 
materials. For example, the weights 8 and 9 are typically 
made of gold or another dense material, for instance another 
heavy precious metal. The weights 8 and 9 allow a reduction 
in the frequency of the oscillator if desired, which may be 
the case in a mechanical timepiece. The present invention 
also covers the possibility of the weights 8 and 9 being zero 
or absent. Furthermore, the weights 8, 9 may be positioned 
or oriented differently to the arrangement shown in FIG. 1, 
as disclosed for example in U.S. Pat. No. 3,447,311. The 
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weights 8, 9 may be executed in the form of layers deposited 
on the prongs 3 and 4 and/or may be connected close to, or 
in the area of the ends and be oriented as shown in U.S. Pat. 
No. 3,447,311 for example. 

[0045] Furthermore, the prongs 3, 4 may be formed of 
several materials having low internal friction, as will be 
described further below. Next, the rod 6 and/or fastening 7 
preferably comprises a material with higher internal friction, 
as will be described below. 

[0046] It is preferably however that the oscillator should 
comprise an assembly 2 formed of at least the prongs 3 and 
4 and of the base 5. This assembly 2 preferably comprises an 
entity formed of a continuous single material. This should 
not prevent the presence of other materials, as set forth in 
this description. According to the present invention, the 
oscillator 1 comprises an assembly 2 formed of a material A 
characterised by low internal friction. For example, the 
material A is selected from among the low-internal-friction 
materials described above, such as for example monocrys- 
talline silicon or quartz, or monocrystalline materials in 
general. According to an embodiment, said oscillator 1, or at 
least said assembly 2, comprises or is made of monocrys- 
talline silicon and/or quartz. 

[0047] According to an embodiment, the rod 6 comprises 
and/or is made of the same material A. According to this 
embodiment, the rod 6 forms part of the assembly 2. 
According to another embodiment, the rod 6 comprises 
and/or is made of another material. 

[0048] Since the assembly 2 comprises or is preferably 
made of one or several materials with low internal friction 
(materials A and if appropriate material A' described further 
below), the quality factor Q of the oscillator is higher than 
in the case of a metal oscillator for example. This increase 
in the quality factor Q likewise applies to oscillation modes 
that may be described as unwanted in an oscillator serving 
as a time base. 


[0049] FIGS. 2 A and 2 B illustrate two oscillation modes 
ofa tuning fork 1 following an impulse. The dotted and solid 
lines show, respectively, the two positions of the peak-to- 
peak amplitude of the oscillator, i.e. the two positions that 
define the maximum excursion in relation to the resting 
point where the prongs 3 and 4 are parallel. 


[0050] In the oscillation mode shown in FIG. 2 A, the 
prongs 3 and 4 move towards and away from each other 
during the oscillations. The solid line shows the moment and 
position of oscillation where the ends of the two prongs are 
close together and the dotted line shows the position where 
the two prongs are distant from each other. It is the anti- 
symmetrical oscillation mode that is characterised by a very 
high quality factor and which represents the oscillation 
mode that one wishes to obtain in a tuning fork time base. 


[0051] Conversely, in the oscillation mode shown in FIG. 
2 B, the prongs 3, 4 move in phase, 1.e. oscillate in parallel 
and simultaneously from one side to another in the same 
plane. The oscillation illustrated in FIG. 2 B is that of the 
symmetrical oscillation mode. 

[0052] Both oscillation modes, antisymmetrical and sym- 
metrical respectively, are also illustrated in U.S. Pat. No. 
3,208,287, in which the unwanted symmetrical mode (FIG. 
2 A) is considered “abnormal oscillation". 

[0053] In both cases of FIGS. 2 A and 2 В, the oscillations 
occur in the plane of the oscillator itself, i.e. in the plane 
corresponding to that on which the drawing in FIGS. 2 A and 
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2 B is illustrated. The other oscillation modes that might 
exist do not have the same involvement within the context 
of the present invention. 


[0054] It should be added that the problems related to the 
symmetrical oscillation mode arise above all in cases in 
which the oscillator is made of a material with a low internal 
friction, such as quartz or monocrystalline silicon for 
example. Indeed, the symmetrical oscillation mode (FIG. 2 
B) is not observed in metallic tuning forks for example. In 
other words, choice of the material with low internal fric- 
tion, material A for example, renders said oscillator able to 
oscillate not only in the desired antisymmetrical mode, but 
also in the unwanted symmetrical mode. 


[0055] In general, the symmetrical oscillation mode is 
encouraged by mechanical excitation owing to a slightly 
lower quality factor, therefore easier to “encounter”. The 
latter point applies in particular to impulsion on only one of 
the two prongs, whether this impulsion is mechanical or 
otherwise. 


[0056] A difference between the two antisymmetrical and 
symmetrical oscillation modes illustrated in FIGS. 2 A and 
2 B involves the rod 6. As can be understood by comparing 
the dotted and solid lines of the rod 6 in FIG. 2 B, the 
symmetrical mode induces transverse oscillation of the rod 
6, corresponding to oscillation of a single vibrating prong. 
This transverse oscillation generally occurs in the plane 
defined by the two prongs 3, 4. 


[0057] Conversely, in the case of antisymmetrical oscilla- 
tion (FIG. 2 A), the rod 6 executes longitudinal and/or axial 
oscillations along the axis of the rod 6. 


[0058] In the case of electric quartz watches (FIG. 2 B), 
the symmetrical oscillations (FIG. 2 B) are generally 
avoided by simultaneous excitation of both prongs 3 and 4, 
utilising the piezoelectric properties of quartz. Simultaneous 
impulsion (at the same time) of the two prongs 3, 4 is 
illustrated by the two arrows 10 pointing in opposite direc- 
tions in FIG. 1. Generally, in an electronic watch, the 
electrodes are positioned on or close to the prongs in order 
to be able to induce an antisymmetrical oscillation. In 
general, electronic methods or algorithms are applied in 
order to prevent symmetrical oscillation in electronic 
watches. 


[0059] Simultaneous impulsion of both branches is also 
disclosed in document U.S. Pat. No. 3,208,287. Finally, in 
the Accutron watch mentioned above, the impulsion of the 
metallic tuning fork also occurs on both prongs simultane- 
ously. 


[0060] An aim of the present invention is to implement 
alternative solutions in order to prevent the symmetrical 
oscillation mode of a tuning fork oscillator, preferably in a 
resonator used as a time base. 


[0061] A particular aim of the present invention involves 
implementing a tuning fork oscillator that can be induced to 
oscillate antisymmetrically following an impulse on a single 
prong, therefore in the absence of a simultaneous impulse on 
both prongs. 


[0062] An impulse on only one of the two prongs of a 
tuning fork represents the preferred solution in the case of a 
mechanical resonator, i.e. time bases in which the oscilla- 
tions of the tuning fork are induced and sustained mechani- 
cally, without use of electricity, electronics or piezoelectric- 
ity. According to a preferred embodiment of a mechanical 
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movement and/or mechanical timepiece of the invention, the 
oscillations are induced and sustained without use of mag- 
netism. 


[0063] In a preferred embodiment, the movement of the 
invention and/or timepiece of the invention comprises a 
mechanical member or impulsion mechanism capable of 
acting on one of the two prongs of a tuning fork so as to 
induce and sustain the latter's oscillation. Such a member or 
mechanism is disclosed for example in international patent 
application WO2013/045573, submitted on 27 Sep. 2012 in 
the name of ASGALIUM UNITEC SA under application 
number PCT/EP2012/069122. The contents of this patent 
application are explicitly included by reference. 


[0064] Patent application WO2013/045573 discloses a 
tuning fork mechanical resonator for a mechanical clock 
movement with a free escapement. A prong of this tuning 
fork bears at least one first pin associated with at least one 
first fork tooth of a pallet assembly to cause this assembly to 
pivot between the first and second angular positions and 
alternately lock and release an escapement wheel. The 
resonator comprises a conversion member secured to the pin 
and designed to on the one hand, convert the oscillations of 
the prong into rotational movements of the pallet assembly 
by transmitting impulses thereto and on the other hand, 
transmit mechanical energy from said pallet assembly to the 
prong of the oscillator in the form of impulses. According to 
an embodiment of the mechanical and/or regulation mem- 
ber, a support bearing pins is fixed to the end of one of the 
two prongs. The pins collaborate with teeth, defining a pallet 
fork. The pallet assembly comprises a frame pivotally 
mounted on the movement in addition to a pair of arms, each 
of which bears a tooth designed to interact with the pins on 
the support. The pallet assembly next has a second pair of 
additional arms, each of which bears a pallet arranged to 
collaborate with an escapement wheel. The resonator of 
patent application WO2013/045573 functions similarly to 
that of conventional resonators owing to the fact that the 
oscillator bears two pins instead of a single pin and likewise 
owing to the particular geometry of the pallet fork. Thus, the 
pallet assembly is designed to pivot between a first position 
in which one of the pallets locks the escapement wheel in 
rotation and a second position in which the other pallet locks 
the escapement wheel. When the pallet assembly pivots 
between one position and the other, the escapement wheel is 
free to rotate. 


[0065] The pivoting movement of the pallet assembly is 
also used to transmit an impulse to one of the two pins of the 
support in order to sustain the oscillations of the prong and 
hence the tuning fork in its entirety. In another embodiment, 
the conversion member comprises a rocker and functions 
according to the lever arm principle. A free end of the rocker 
is pivotally mounted on the the free end of a prong and the 
other end is engaged between the teeth of the pallet assembly 
in order to collaborate with the latter and cause the pallet 
assembly to pivot. 


[0066] The person skilled in the art can understand that the 
device disclosed in patent application WO 2013/045573 
serves both for distribution of energy to the tuning fork and 
regulation of time based on the oscillations. 


[0067] Patent application WO2013/045573 thus discloses 
a mechanical impulsion member capable of acting on one of 
the two prongs in order to induce and sustain oscillation of 
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said oscillator. A mechanical impulsion element is prefer- 
ably used in the timepiece according to the present inven- 
tion. 


[0068] According to a preferred embodiment, the quality 
factor Q, of the symmetrical oscillation mode of the oscil- 
lator of the invention is actively and deliberately reduced in 
relation to the quality factor Q, of the antisymmetrical 
oscillation mode. According to this embodiment, the present 
invention is intended to reduce the quality factor of the 
symmetrical oscillations, thereby encouraging the desired 
oscillation in antisymmetrical mode. This indeed means that 
each oscillation mode not only has its own frequency, but 
also its own quality factor. Within the context of the present 
description, Q, represents the quality factor of the unwanted 
symmetrical oscillation mode, whereas Q, represents the 
quality factor of the desired antisymmetrical mode. In gen- 
eral, the quality factor is defined by the equation О-2лх 
(energy stored/energy loss per period). 


[0069] According to the preferred embodiments of the 
invention, the quality factor Q, is deliberately reduced by the 
construction of the tuning fork and particularly by the choice 
of the materials use in the construction of the tuning fork. 
Preferably, the quality factor Q, is reduced by the geometry 
of the tuning fork and/or the choice of position of the 
different materials with different characteristics, 


[0070] According to a preferred embodiment, the oscilla- 
tor of the invention comprises at least a second material that 
allows a reduction in the quality factor Q, of the symmetrical 
oscillation mode. This second material is generally referred 
to as material B in the present description. Material B is 
preferably chosen from among materials having higher 
friction than material A. Preferably, material B is a material 
with an internal friction higher than that of quartz and/or 
monocrystalline silicon for example. According to an 
embodiment, material B is selected from among metals, 


alloys, polycrystalline and amorphous materials for 
example. 
[0071] The internal friction of a material is associated with 


the ability of a solid material to convert its mechanical 
vibrational energy into an internal energy. This inevitable 
decline or loss of energy manifests itself in several ways, for 
example by transformation of vibrational energy into heat. 
The quality factor of an oscillator and the internal friction of 
the material factor are interdependent, as described in the 
publication by Clarence Zener, “Internal Friction in Solids,” 
Proceedings of the Physical Society 52 (1940), pp. 152-166, 
and also in the more recent publication by Hsi-Ping Liu and 
Louis Peselnick, “Internal Friction in Fused Quartz, Steel, 
Plexiglass, and Westerley Granite From 0.01 to 1.00 Hertz 
at 1075 to 10°” Strain Amplitude", Journal of Geophysical 
Research 88 (Mar. 10, 1983), pp. 2367-2379. In these 
publications, the inverse of the quality factor О (i.e. 1/Q) is 
used as the measurement of internal friction. 


[0072] Within the context of the present invention, the 
inverse of the quality factor 1/Q is preferably used to 
determine whether a given material is characterised by high 
or low internal friction. The quality factor Q of a material 
can be determined by those skilled in the art, as described in 
many publications dating from the the past 50 years; refer to 
the references of the publication by Пап Vardi, “Le facteur 
de qualité en horlogerie mécanique [The quality factor in 
mechanical watchmaking]”, Bulletin de la Société Suisse de 
Chronométrie 75 (2014), pp. 53-61. 
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[0073] According to a preferred method, the quality factor 
Q of a material can be determined based on a simple 
vibrating blade that is caused to freely vibrate. 

[0074] In the present description, in accordance with the 
articles quoted above, the internal friction of a material A 
can be represented by 1/Q, and the internal friction of a 
material В can be represented by 1/03. 

[0075] According to an embodiment, a material A having 
a low internal friction is a material, the 1/Q value of which 
(1/Q,) is «0.02, preferably «0.01. According to a preferred 
embodiment, a material having a low internal friction is a 
material, the 1/Q value of which (1/О,) is «0.001. 

[0076] In terms of internal friction, material A' fulfils the 
same conditions as material A. The 1/Q values for A' (1/Q у) 
are therefore within the same ranges as the 1/Q values for A 
(VQ). 

[0077] According to an embodiment, a material B having 
a high friction or a higher friction than material A is a 
material, the 1/Q value of which (1/Q,) is 20.02, preferably 
20.05, for example 20.1 or higher. 

[0078] According to a preferred embodiment, materials A 
and A' have an internal friction (1/0 ,) <0.01 and material В 
has an internal friction (1/Q,) >0.02. Preferably, 1/Q, 
<0.005 and 1/Q,50.015. 

[0079] Within the context of the present invention, mate- 
rials А and B are generally chosen so that 1/Q,«1/Q,. 
Defining materials A and B in relation to one another makes 
it possible to disregard the specific conditions under which 
the respective quality factor Q (Q,, Qs) was measured in 
order to determine the internal friction value of the material, 
provided the conditions are the same for determining Q , and 
О» (for example 25° С. and two rods, one made of material 
A and another of material B, of identical dimensions). 
[0080] According to a preferred embodiment, (1/Q /(1/ 
Q5) (-0,0,) is =0.5, preferably <0.2. According to a 
preferred embodiment, Q,/Q, is <0.1, preferably <0.02, or 
even <0.01. 

[0081] It should also be mentioned that the present inven- 
tion contemplates adjustment of the internal friction of a 
material (1/Q, and/or 1/Q,) in order to obtain a material 
having the desired characteristics. For example, materials A 
and B may be mixtures, for instance composites comprising 
several substances or materials, chosen so as to obtain a 
material having an internal friction in accordance with the 
preferred values or proportions indicated above. 

[0082] Theinventors have surprisingly observed that sym- 
metrical oscillations can be prevented by the geometrical 
configuration and/or or position of material B in the tuning 
fork. Preferably, material B is in contact with material A of 
the oscillator. 

[0083] According to an embodiment, the tuning fork of the 
invention comprises a material B that is arranged and/or 
positioned so as to prevent or damp the symmetrical oscil- 
lations of the tuning fork. 

[0084] According to an embodiment of the invention, 
presence of the material B allows damping of the transversal 
oscillations of the rod 6. Consequently, according to an 
embodiment of the invention, material A is a first material 
and said quality factor Q, is reduced by presence of a second 
material B, wherein this material B is in contact with said 
material A such that transversal oscillation of said rod 6 is 
damped. 

[0085] According to an embodiment, said quality factor 
Q, of the symmetrical oscillation mode of said oscillator is 
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reduced such that Q,/Q, is equal to or greater than 2. 
Preferably, Q,/Q, is equal to or greater than 5, or indeed 
equal to or greater than 10, equal to or greater than 20, equal 
to or greater than 50 or furthermore equal to or greater than 
100, for example, equal to or greater than 200. 

[0086] According to an embodiment of the tuning fork 
according to the invention, the quality factor Q, is at least an 
order of magnitude greater than the quality factor Q,. The 
term “order of magnitude” means a difference of approxi- 
mately a factor of 10. Preferably, the quality factor Q, is at 
least 1 to 3 orders of magnitude greater than the quality 
factor Qa. 

[0087] Those skilled in the art will appreciate that, within 
the context of the present invention, the quality factor Q is 
used at the same time to qualify both oscillation modes, 
antisymmetrical and symmetrical, shown in FIGS. 2 A and 
2 B (О, and Q。) and as a parameter of the internal friction 
of a material. In the latter case, the inverse of the quality 
factor (1/Q) is employed. It should be mentioned that the 
state of the art describes several parameters that represent 
the internal friction of a material, such as the damping or loss 
factor tan 6, or the loss module G". Within the context of the 
present invention, the inverse of the quality factor Q is 
chosen, as proposed by C. Zener (1940) and H. -P. Liu et al 
(1983), especially because measurement of this parameter is 
well known to those skilled in the art in the field of 
watchmaking. 

[0088] The second material or material B can be arranged 
in the rod 6 of the tuning fork. According to an embodiment 
of the invention, said material A is a first material and the rod 
6 comprises or is formed of a second material B in contact 
with said first material. 

[0089] According to an embodiment, the rod 6 is entirely 
manufactured from the material B. 

[0090] Alternatively, the rod 6 includes such a material B 
or several materials which, overall, fulfill the characteristic 
of higher internal friction. It is considered advantageous if 
the material B is in contact with the material A. For example, 
the material B is in contact with the base 5 of the tuning fork. 
According to this embodiment, the material B is preferably 
at least at the interface between the material A and the rod 
6. 

[0091] This embodiment is illustrated by FIGS. 3 A to 3 C, 
in which the rod 6 consists of a material B that is different 
from the material A from which the assembly 2 is made. The 
assembly 2 comprises in particular the two prongs 3, 4 and 
the base 5. 

[0092] The reference numbers of FIGS. 3 A to 3 C have the 
same meanings as described above for FIG. 1. FIG. 3 A 
shows the tuning fork in the resting position, while FIGS. 3 
B and 3 C show the antisymmetrical and symmetrical 
oscillations, respectively, following an impulse transmitted 
to one of the two prongs (in this case on the prong 3) at the 
position of the arrow 11. 

[0093] In the embodiment illustrated in FIGS. 3 A to 3 C, 
the assembly 2 is constructed entirely from materials of type 
A, i.e. with low internal friction, but the rod 6 consists of a 
material having a higher internal friction (material B), for 
example the metal used for the conventional watchmaking 
tuning fork. In this embodiment, the asymmetrical oscilla- 
tions in FIG. 2 A do not experience any loss by the rod 6, 
owing to the latter’s transversal movement, while the sym- 
metrical oscillations of the tuning fork (FIG. 2 B) are 
damped owing to the energy lost at the attachment or the 
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connection between the rod 6 and the base 5 and between the 
rod 7 and the fastening 7 of the tuning fork due to the 
constraints S1 and S2, refer to FIG. 3C. The quality factor 
(Q,) of the symmetrical oscillations would therefore be 
similar to the quality factor of a simple vibrating blade 
embedded at the end made of this material B and therefore 
very small (for example <10). 

[0094] The rod 6, manufactured from material B having a 
higher internal friction than the material A of which the 
assembly 2 is made, does not damp and does not reduce the 
quality factor (Q,) of the antisymmetrical oscillations illus- 
trated in FIG. 3 B. This likewise applies to a case in which 
the tuning fork 1 is caused to oscillate by an impulse on one 
prong only, illustrated by the arrow 11. 

[0095] It was stated in U.S. Pat. No. 3,447,311 that the rod, 
preferably, displays certain flexibility or elasticity as a 
whole, which makes it possible to separate or distance the 
frequency of the symmetrical oscillations from the fre- 
quency of the antisymmetrical oscillations. According to an 
embodiment, the rod 6 is arranged so as to retain sufficient 
flexibility and/or elasticity in order to separate the frequen- 
cies specific to the antisymmetrical and symmetrical mode. 
This arrangement can be created by the geometric shape 
and/or form of the rod 6 and by the material of which it is 
made. By varying the geometry of the rod, for example by 
reducing its width and/or increasing its length, it is possible 
to increase its flexibility and thus retain the required elas- 
ticity. Preferably, the natural frequencies of the symmetric 
and antisymmetric oscillations is different and/or distant 
from one another. “Natural frequency” means the concept of 
resonance frequency, in which the amplitude is maximum in 
relation to the impulse frequency. 

[0096] For example, the natural frequencies of the sym- 
metrical and antisymmetric oscillations are separated by at 
least 5 Hz, preferably by at least 10 Hz, even least 20 Hz and 
in some instances even 30 Hz. 

[0097] According to an embodiment of the invention, the 
rod 6 forms part of said assembly 2 comprising the prongs 
3, 4 and the base 5 and comprises or is formed of said 
material A. According to this embodiment, illustrated in 
FIGS. 4 A to 4C, the rod 6, base 5 and prongs 3, 4 may be 
manufactured in one piece, for example from a continuous 
material A, or may include a continuous material A. In the 
case of a monocrystalline material, the rod 6, base 5 and 
prongs 3, 4 may comprise or be formed of a single crystal. 
[0098] As shown in FIG. 4 A, the fastening 7 comprises or 
is made of a material with a higher internal friction than that 
of material A. In this case, the rod 6 may or may not 
comprise a material with a higher internal friction (material 
B). As indicated, FIGS. 4 A to 4 C show in particular the 
possibility of the rod comprising and/or being manufactured 
from the same material A as the base 5 and the prongs 3, 4 
and the fastening 7, illustrated by a dark square, being 
formed of material B. The present invention naturally does 
not rule out the possibility that the rod may comprise a 
material other than material A of the base 5 and of the prongs 
3, 4, wherein this other material has a low internal friction, 
like material A, or a higher internal friction, like material B. 
[0099] According to an embodiment of the invention, said 
material A is a first material and said fastening member 7 
comprises a second material B in contact with said rod 6. 
[0100] In the embodiment shown in FIGS. 4 A to 4 C, 
damping of the symmetrical oscillations is introduced at the 
fastening 7, by replacing material A of the fastening with a 
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material that dissipates the oscillations of Фе rod 6. The rod 
6 made of material A is therefore embedded in a base formed 
by the 7 fastening made of a material having a high internal 
friction, such as the metal of the watchmaking tuning fork, 
or another material such as a resin (material B). 


[0101] It may also be contemplated that the rod 6 made of 
material A is glued to the fastening 7 using an adhesive that 
could serve for damping, therefore a loss of energy in 
symmetrical mode and a reduction in the quality factor of the 
symmetrical mode. The adhesive comprises and/or consti- 
tutes the material B. In this case, the fastening 7 could also 
be manufactured from a material selected from among the 
materials of type A. The antisymmetrical oscillations are not 
damped by the fastening, since there are no transversal 
oscillations of the rod 6 in the dissipative embedding 7; refer 
to FIG. 4 В. On the other hand, the symmetrical oscillations 
are damped since the oscillations of the rod 6 are damped 
owing to its fastening in the dissipative material 7, as 
indicated by the arrows D in FIG. 4 C. In this case, the 
constrain ST between the rod and the base of the tuning fork 
does not dissipate any more energy than if the tuning fork 
and its fastening were entirely made of material A. Con- 
straint S1' therefore does not contribute to reducing the 
symmetrical oscillations. 


[0102] In an embodiment, said fastening member 7 fixes 
and/or embeds said rod 6 such that transversal oscillation of 
said rod 6 is damped. This embedding of the rod 6 is clearly 
illustrated in FIGS. 4 A to 4 C, in which the contact of the 
fastening 7 with the rod 6 causes dissipation of energy of the 
oscillations. 


[0103] It should be added that the dissipation of energy 
arising from damping of the symmetrical oscillations as 
illustrated in FIGS. 3 C and 4 C may result in an increase in 
temperature, i.e. the energy of the oscillations is transformed 
into heat. The loss of energy associated with an oscillation 
mode (in this case symmetrical oscillation) explains the 
reduction in quality factor of this type of oscillation. Accord- 
ing to the present invention, the material B is positioned 
and/or arranged so as to cause in particular a loss of energy 
of the symmetrical oscillations in order to reduce the quality 
factor Q,. Preferably, the material B is arranged so as to 
dampen the transverse oscillations of the rod 6. As the 
person skilled in the art can understand, the present inven- 
tion seeks to utilise the difference between the antisymmetri- 
cal oscillations in FIG. 2 A and the symmetrical oscillations 
in FIG. 2 B, such as it occurs at the movement of the rod 6. 
It will also be noted that the centre of gravity of the tuning 
fork is almost immobile in the antisymmetrical case but 
performs a perceptible movement in the symmetrical case. 


[0104] According to an embodiment, said prongs 3, 4 of 
the tuning fork 1 according to the invention comprise a 
material A", wherein said material A’ is arranged in the form 
of a layer on at least a portion of the two blades. According 
to an embodiment, said material A' is characterised by a low 
internal friction similar to that of material A. Preferably, the 
internal friction of the material A' is of the same order of 
magnitude as that of material A. 


[0105] According to an embodiment, material A and mate- 
rial A' differ in relation to the (positive or negative) sign of 
their respective thermal expansion coefficient. Conse- 
quently, the thermal expansion coefficient of said material A’ 
has an opposite sign in relation to the sign of the thermal 
coefficient of said material A. In other words, if the thermal 
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dilation coefficient of material A is positive, for example 
+0.5, that of material A' is negative, for example -1.0. 


[0106] A purpose of the choice of two materials, A and A' 
with low internal friction is to cancel or at least partially 
compensate the effect of temperature on the frequency of the 
oscillations. Generally, the frequency of the oscillations 
decreases following a deviation from optimum temperature 
(generally 25% C.) of a tuning fork due to increase or 
reduction in the volume of the material of which the tuning 
fork is made. Since material A' preferably has an expansion 
coeflicient of opposite sign to that of material A, the pres- 
ence of A' reduces the change in volume of the assembly A 
and A'. 


[0107] The characteristic of the opposite sign does not 
mean that the absolute values of the thermal expansion 
coefficients of materials A and А" are identical (refer to the 
example of the values +0.5 and -1.0 given above). For this 
reason, the quantity of material A’ is preferably chosen such 
that a change in the volume of the assembly comprising at 
least the prongs 3, 4 and the base 5, in addition to the rod 6 
if appropriate, is reduced as much as possible, i.e. the 
expansion or decrease in volume are essentially reduced or 
absence. 


[0108] Preferably, material A’ is also a material with a low 
internal friction. Hence, material A' preferably does not have 
any significant effect on the quality factor Q,. The person 
skilled in the art is familiar with materials with a negative 
thermal expansion coefficient. 


[0109] Material A' is preferably present at least on both 
prongs 3, 4. Material A' may also be present on the base 5. 
If the rod 6 comprises or consists of material A, (FIGS. 4 A 
to 4 C), material A' may also be present on the rod. It is 
understood that the present invention is not limited to the 
way in which material A' is combined with material A. For 
example, material A' may be applied in the form of a layer 
on at least a portion of material A or vice versa. The person 
skilled in the art may contemplate other ways of combining 
material A' with the tuning fork according to the invention. 
Said layer may extend over the whole of one side of the 
prongs 3, 4 and the base 5 and likewise over the rod, or may 
be present on a portion of the assembly 2 only. Preferably, 
the material A' is at least associated with and/or connected 
to a portion of the prongs 3, 4. Preferably, material A' is 
arranged evenly and/or symmetrically over both prongs 3, 4. 


[0110] The person skilled in the art will encounter no 
particular difficulty in adapting the contents of the present 
disclosure to his or her own needs, and in implementing an 
oscillator different from that according to the embodiments 
described here, but in which the quality factor of the 
symmetrical oscillations is reduced in relation to the quality 
factor of the antisymmetrical oscillations, without going 
beyond the ambit of the present invention. For example, a 
person skilled in the art will be able to use the oscillator 
according to the invention in a timepiece that is not entirely 
mechanical and/or in an electronic timepiece, or furthermore 
in any kind of electronic time base. For example, the present 
invention can be easily implemented in an application that 
requires a time base, such as a computer or even a mobile 
phone. In particular, the fact that the present invention is able 
to stimulate and/or sustain the antisymmetrical impulses in 
spite of the impulses (mechanical or others) on only one of 
the two prongs facilitates construction of the tuning fork in 
general, including in the case of a tuning fork caused to 
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oscillate by electronic means and/or using the piezoelectric 
effect in the case of a quartz tuning fork, for instance. 

1. Timepiece having a mechanical clock movement com- 
prising: a tuning fork oscillator, wherein said oscillator 
comprises an assembly having two prongs and a base 
connecting said prongs, wherein said oscillator comprises a 
rod connected to said base, the oscillator being connected by 
its rod to a fastening member connected to the movement, 
wherein said assembly comprises or consists of a material A, 
said material A being characterised by low internal friction, 
wherein said movement comprises a mechanical impulsion 
element able to act on one of the two prongs so as to induce 
and sustain oscillation of said oscillator, wherein said oscil- 
lator is able to oscillate both in a desired antisymmetrical 
mode and in an unwanted symmetrical mode, wherein the 
quality factor Q, of the symmetrical oscillation mode of said 
oscillator is reduced in relation to the quality factor О, of the 
antisymmetrical oscillation mode. 

2. Timepiece according to claim 1, wherein said material 
A is a first material and said quality factor Q, is reduced by 
presence of a second material B, wherein this material B is 
in contact with said material A such that transversal oscil- 
lation of said rod is damped. 

3. Timepiece according to claim 2, wherein said material 
B has a higher internal friction than that of the first material. 

4. Timepiece according to claim 1, wherein said material 
Ais a first material and the rod comprises or is formed of a 
second material B in contact with said first material. 

5. Timepiece according to claim 1, wherein the rod forms 
part of said assembly comprising the prongs and the base 
and comprises or is formed of said material A. 

6. Timepiece according to claim 1, wherein said material 
Ais a first material and said fastening member comprises a 
second material B in contact with said rod. 

7. Timepiece according to claim 1, wherein said fastening 
member fixes and/or embeds said rod such that transversal 
oscillation of said rod is damped. 
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8. Timepiece according to claim 2, wherein said second 
material is selected from among metals, alloys, polycrystal- 
line and/or amorphous materials. 

9. Timepiece according to claim 1, wherein said oscillator, 
or at least said assembly, comprises or is made of monoc- 
rystalline silicon and/or quartz. 

10. Timepiece according to claim 1, wherein said prongs 
comprise a material A', wherein said material A' is arranged 
in the form of a layer on at least a portion of the two prongs. 

11. Timepiece according to claim 10, wherein said mate- 
rial A’ has a low internal friction similar to that of material 
A. 

12. Timepiece according to claim 10, wherein the thermal 
expansion coefficient of said material A' has an opposite sign 
(+/-) in relation to the thermal coefficient sign of said 
material A. 

13. Tuning fork oscillator, wherein said oscillator com- 
prises an assembly having two prongs and a base connecting 
said prongs, wherein said oscillator comprises a rod con- 
nected to said base, the oscillator being connected by its rod 
to a fastening member connected to a support, wherein said 
assembly is formed of a material A, wherein said material A 
is a first material and wherein said oscillator comprises a 
second material B, wherein said material B is in contact with 
said material A such that transversal oscillation of said rod 
is damped. 

14. Oscillator according to claim 13, wherein said mate- 
rial B has an internal friction (1/Q,) higher than the internal 
friction (1/О,) of material A, such that Q,/Q, is =0.1. 

15. Clock movement comprising the oscillator of claim 
13, wherein said movement comprises a mechanical impul- 
sion member capable of acting on one of the two prongs in 
order to induce and sustain oscillation of said oscillator. 

16. Clock movement according to claim 15, wherein said 
mechanical impulsion member is connected to and/or pow- 
ered by a source of mechanical energy. 
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MECHANISM FOR A TIMEPIECE AND 
TIMEPIECE HAVING SUCH A MECHANISM 


FIELD OF THE INVENTION 


[0001] The invention relates to mechanisms for timepieces 
and to timepieces having such mechanisms. 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


[0002] Document U.S. Pat. No. 8,303,167B2 discloses a 
mechanism for a timepiece, comprising a regulator mecha- 
nism having a periodical movement, two rotary escapement 
wheels, a blocking mechanism cooperating with the escape- 
ment wheels, said distributor mechanism being controlled 
by the regulator mechanism to regularly and alternatively 
hold and release the escapement wheels so that said escape- 
ment wheels rotate step by step, and an bistable elastic 
member configured to be cyclically deformed in a predeter- 
mined way to store energy, and to release this energy to the 
regulator mechanism by elastic return. 

[0003] This mechanism is very complex, hence costly, and 
includes a large number of parts moving with frictional 
losses, which limits the energetic efficiency of the system. 





OBJECTS AND SUMMARY OF THE 
INVENTION 


[0004] One objective of the present invention is to at least 
mitigate these drawbacks. 

[0005] To this end, according the invention proposes a 
mechanism for a timepiece, comprising: 

[0006] а regulator mechanism adapted to oscillate with 
a periodical movement; 

[0007] an energy distribution member having teeth; 

[0008] a blocking mechanism cooperating with the 
energy distribution member, said blocking mechanism 
being controlled by the regulator mechanism to regu- 
larly and alternatively hold and release the energy 
distribution member, so that said energy distribution 
member may move step by step according to a repeti- 
tive movement cycle; 

[0009] amonostable elastic member linked to the regu- 
lator mechanism and adapted to bear on the teeth of the 
energy distribution member, said monostable elastic 
member normally having a first geometrical configu- 
ration, said monostable elastic member being arranged 
such that during each movement cycle of the energy 
distribution member: 

[0010] one tooth of said energy distribution member 
elastically deforms said monostable elastic member 
from said first geometrical configuration; 

[0011] and then said monostable elastic member elasti- 
cally returns to the first geometrical configuration, 
thereby releasing mechanical energy to the regulator 
mechanism. 

[0012] Thanks to these dispositions, the mechanism is 
simpler in structure and way of operating, thus less costly, 
more reliable and better in terms of energetic efficiency. 

[0013] In various embodiments of the mechanism accord- 
ing to the invention, one may possibly have recourse in 
addition to one and/or other of the following arrangements: 

[0014] said monostable elastic member is arranged such 
that during each movement cycle of the energy distri- 
bution member, one tooth of said energy distribution 
member elastically deforms said monostable elastic 
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member from said first geometrical configuration to a 
predetermined, second geometrical configuration of the 
monostable elastic member, said second geometrical 
configuration being the same for all movement cycles 
of the energy distribution member, whereby said mono- 
stable elastic member releases a predetermined, con- 
stant amount of mechanical energy to the regulator 
mechanism when it elastically returns to the first geo- 
metrical configuration: the mechanism thus ensures 
energy transfers to the regulator mechanism which are 
substantially constant and independent of the torque 
applied to the energy distribution wheel. In particular, 
the elastic deformation of the monostable elastic mem- 
ber are the same at each movement cycle, due to the 
geometry of the mechanism, and therefore the 
mechanical energy which is accumulated in the mono- 
stable elastic member during deformation and then 
released to the regulator mechanism, is constant; 


[0015] said energy distribution member is a rotary 


energy distribution wheel; 


[0016] said monostable elastic member is a flexible 


tongue which has a first end linked to the regulator 
mechanism and a second, free end bearing on the teeth 
of the energy distribution wheel; 


[0017] the regulator mechanism has an inertial regulat- 


ing member which is mounted on a support by a first 
elastic suspension and the blocking mechanism has a 
blocking member which is connected to the regulating 
member by at least an elastic link so as to move in 
synchronism with said regulating member, said block- 
ing member being connected to the monostable elastic 
member and cooperating with the energy distribution 
member to alternatively hold and release said energy 
distribution member; 


[0018] said blocking member is connected to the regu- 


lating member so as to oscillate with a frequency twice 
an oscillation frequency of the regulating member: this 
feature enables to increase the frequency of the step- 
wise rotations of the energy distribution wheel, which 
in turn enables to control the timepiece movement with 
higher temporal precision; 


[0019] the regulating member and the first elastic sus- 


pension are arranged so that said regulating member 
oscillates in two directions from a neutral position, 
between first and second extreme regulating member 
positions, the blocking member is mounted to oscillate 
between first and second extreme locking member 
positions, and the elastic link is arranged such that: 
[0020] the blocking member is moved to the second 
extreme blocking member position by the elastic link 
when the regulating member is in the neutral posi- 
tion; and 
[0021] the blocking member is moved to the first 
extreme blocking member position by the elastic link 
when the regulating member is in any of the first and 
second extreme regulating member positions; 


[0022] said energy distribution member is a rotary 


energy distribution wheel and said blocking member 
has first and second stop members which are arranged 
to interfere in turn with said teeth of the energy 
distribution wheel so as to hold said energy distribution 
wheel respectively when said blocking member is in 
the first and second extreme blocking member posi- 
tions, said first stop member being arranged to not 


US 2018/0017941 Al 


interfere with the energy distribution wheel when the 
blocking member is between a first escape position and 
the second extreme blocking member position, and said 
second stop member being arranged to not interfere 
with the energy distribution wheel when the blocking 
member is between a second escape position and the 
first extreme blocking member position; 


[0023] the energy distribution wheel is movable in a 
direction of rotation and the teeth of said energy 
distribution wheel have respectively a front face facing 
the direction of rotation and a rear face opposite the 
direction of rotation, and the first and second stop 
members are arranged such that: 


[0024] when said blocking member is in the first 
escape position and the first stop member is in 
correspondence with the front face of a tooth, the 
second stop member is between two other teeth of 
the energy distribution wheel, in the vicinity of the 
rear face of one of these two other teeth; 


[0025] when said blocking member is in the second 
escape position and the second stop member is in 
correspondence with the front face of a tooth, the 
first stop member is between two other teeth of the 
energy distribution wheel, in the vicinity of the rear 
face of one of these two other teeth; 


[0026] the mechanism further includes biasing means 
for biasing the energy distribution wheel in rotation 
through a mechanical transmission, in a single direction 
of rotation, and said transmission is arranged such that 
each rotation step of the energy distribution wheel is 
completed in a time which is not longer than a time 
necessary for the blocking member to travel from the 
first escape position to the second extreme blocking 
member position; 


[0027] said monostable elastic member is arranged such 
that the teeth of the energy distribution wheel elasti- 
cally deform said monostable elastic member from said 
first geometrical configuration to said second geometri- 
cal configuration during rotation of the energy distri- 
bution wheel when the blocking member is between the 
first escape position and the second extreme blocking 
member position; 


[0028] the monostable elastic member is arranged such 
that said monostable elastic member is in the second 
geometrical configuration when the blocking member 
is in the second extreme blocking member position, 
whereby the monostable elastic member returns to the 
first geometric configuration and then transfers said 
predetermined amount of mechanical energy to the 
blocking member during movement of the blocking 
member from the second extreme blocking member 
position to the second escape position, the elastic link 
being arranged to transmit said predetermined amount 
of mechanical energy to the regulating member: this 
feature particularly enhances the energetic efficiency of 
the mechanism, since the elastic deformations of the 
monostable elastic member accompany the movement 
of the blocking member instead of opposing to this 
movement; 


[0029] the monostable elastic member is arranged not to 
interfere with the teeth of the energy distribution wheel 
while the blocking member moves from the second 
escape position to the first extreme blocking member 
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position and from said first extreme blocking member 
position to the first escape position; 

[0030] the monostable elastic member is mounted on 
the blocking member adjacent the second stop member; 

[0031] said blocking member is mounted on the support 
by a second elastic suspension; 

[0032] said first elastic suspension is arranged to impose 
either a translational movement, or a rotational move- 
ment to the regulating member, and said second elastic 
suspension is arranged to impose either a translational 
movement, or a rotational movement to the blocking 
member; 

[0033] said first elastic suspension is arranged to impose 
a translational movement to the regulating member in 
a first direction, and said second elastic suspension is 
arranged to impose a translational movement to the 
blocking member in a second direction substantially 
perpendicular to said first direction; 

[0034] the first elastic suspension comprises two flex- 
ible, first elastic branches extending substantially par- 
allel to the second direction and the second elastic 
suspension comprises two flexible, second elastic 
branches extending substantially parallel to the first 
direction, and the blocking member is connected to the 
regulating member by at least two flexible elastic links 
extending substantially parallel to the second direction; 

[0035] said first elastic branches and said flexible elastic 
links are arranged to be substantially rectilinear when 
the regulating member is in neutral position: this fea- 
ture enhances precision of the elastic deformation of 
the monostable elastic member, thus enhancing preci- 
sion of the amount of energy transferred to the regulator 
mechanism each time the monostable elastic member 
returns to its first geometrical configuration; 

[0036] said energy distribution member is a rotary 
energy distribution wheel and said first and second stop 
members and said second elastic suspension are 
arranged such that said first and second stop members 
move substantially radially with regard to the energy 
distribution wheel, alternately toward and away from 
said energy distribution wheel; 

[0037] the mechanism has one single energy distribu- 
tion wheel; 

[0038] the regulator mechanism, the blocking mecha- 
nism and the monostable elastic member are a mono- 
lithic system made in a single plate and designed to 
move essentially in a mean plane of said plate; 

[0039] the mechanism includes a fixed stop having a 
predetermined position relative to a support on which 
the energy distribution member is mounted, the mono- 
stable elastic member is connected to a decoupled 
support which is elastically linked to the regulator 
mechanism by an elastic connection, said stop is posi- 
tioned so as to said decoupled support as long as one 
tooth of said energy distribution member elastically 
deforms said monostable elastic member from said first 
geometrical configuration, and said elastic connection 
is rigid enough to maintain said decoupled support in 
abutment with said stop while said energy distribution 
member elastically deforms said monostable elastic 
member; 

[0040] the decoupled support is elastically linked to the 
blocking member by said elastic connection; 
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[0041] the position of said stop is adjustable relative to 
the support. 
[0042] Besides, the invention also concerns a timepiece 
having a mechanism as defined above. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0043] Other features and advantages of the invention 
appear from the following detailed description of one 
embodiment thereof, given by way of non-limiting example, 
and with reference to the accompanying drawings. 

[0044] In the drawings: 

[0045] FIG. 1 is a schematic bloc diagram of a mechanical 
timepiece, according to the invention; 

[0046] FIG. 2 is a plan view of a mechanism for a 
mechanical timepiece, including a regulator mechanism, a 
blocking mechanism and an energy distribution wheel 
according to a first embodiment of the invention; 

[0047] FIG. 2a shows details of the blocking mechanism 
and energy distribution wheel of FIG. 2; 

[0048] FIGS. 3,3a to 9,9a are views similar to FIGS. 2 and 
2a, respectively illustrating successive movements of the 
mechanism of FIG. 2 in substantially half a period of the 
regulating mechanism; 

[0049] FIGS. 10-12 are views similar to FIG. 2, respec- 
tively for second, third and fourth embodiments of the 
invention; 

[0050] FIGS. 13, 13a-20, 20a are views similar to FIGS. 
2, 2a-9, 9a, in a fifth embodiment of the invention. 


MORE DETAILED DESCRIPTION 


[0051] In the Figures, the same references denote identical 
or similar elements. 
[0052] FIG. 1 shows a schematic bloc diagram of a 
mechanical timepiece 1, for instance a watch, including at 
least the following: 


[0053] a mechanical energy storage 2; 
[0054] a transmission 3 powered by the energy storage 
2, 


[0055] one or several time indicator(s) 4, for instance 
watch hands driven by the transmission 3; 

[0056] an energy distribution member 5 driven by the 
transmission 3; 

[0057] a blocking mechanism 6 having for instance a 
blocking member 8 adapted to sequentially hold and 
release the energy distribution member 5 so that said 
energy distribution member may move step by step 
according to a repetitive movement cycle, of a constant 
travel at each movement cycle; 

[0058] а regulator mechanism 7, which is an oscillating 
mechanism controlling the blocking mechanism to 
move it regularly in time so that the hold and release 
sequence of the blocking mechanism be of constant 
duration, thus giving the tempo of the movement of the 
energy distribution wheel 5, the transmission 3 and the 
time indicators 4. 

[0059] The energy distribution member may be a rotary 
energy distribution wheel 5. The following description will 
be made with respect to such energy distribution wheel. 
[0060] The mechanical energy storage 2 is usually a 
spring, for instance a spiral shaped spring usually called 
main spring. This spring may be wound manually through a 
winding stem and/or automatically through an automatic 
winding powered by the movements of the user. 
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[0061] The transmission 3 is usually a gear comprising a 
series of gear wheels (not shown) meshing with one another 
and connecting an input shaft to an output shaft (not shown). 
The input shaft is powered by the mechanical energy storage 
2 and the output shaft is connected to the energy distribution 
wheel. Some of the gear wheels are connected to the watch 
hands or other time indicators 4. 

[0062] The transmission 3 is designed so that the energy 
distribution wheel rotates much more quickly than the input 
shaft (with a speed ratio which may be for instance of the 
order of 3000). 

[0063] The regulator mechanism 7 is designed to oscillate 
with a constant frequency, thus ensuring the timepiece’s 
precision. The oscillation of the regulator is sustained by 
regular transfers of mechanical energy from the energy 
distribution wheel 5, through a monostable elastic member 
9 which may for instance belong to the blocking mechanism 
6. 

[0064] The mechanical energy storage 2, transmission 3, 
energy distribution wheel 5, blocking mechanism 6 and 
regulator 7 form together a timepiece movement 10. 
[0065] The particular embodiment of FIGS. 2-9 will now 
be described in details. 

[0066] In this embodiment, the blocking mechanism 6 and 
regulator mechanism 7 may be monolithic and made in a 
single plate 11, as shown for instance in FIGS. 2 and 2a. 
Plate 11 is usually planar. 

[0067] The plate 11 may have a small thickness, e.g. about 
0.1 to about 0.6 mm, depending of the material thereof. 
[0068] The plate 11 may have transversal dimensions, in 
the plane of said plate (e.g. width and length, or diameter), 
comprised between about 15 mm and 40 mm. 

[0069] The plate 11 may be manufactured in any suitable 
material, preferably having a relatively high Young modulus 
to exhibit good elastic properties. Examples of materials 
usable for plate 11 are: silicon, nickel, steel, titanium. In the 
case of silicon, the thickness of plate 11 may be for instance 
comprised between 0.3 and 0.6 mm. 

[0070] The various members of the blocking mechanism 6 
and regulator mechanism 7, which will be detailed hereafter, 
are formed by making cutouts in plate 11. These cutouts may 
be formed by any manufacturing method known in micro- 
mechanics, in particular for the manufacture of MEMS. 
[0071] In the case of a silicon plate 11, plate 11 may be 
locally hollowed out for instance by Deep Reactive Ion 
Etching (DRIE), or in some cases by solid state laser cutting 
(in particular for prototyping or small series). 

[0072] In the case of a nickel plate 11, the blocking 
mechanism 6 and regulator mechanism 7 may be obtained 
for instance by LIGA. 

[0073] In the case of a steel or titanium plate 11, plate 11 
may be locally hollowed out for instance by Wire Electric 
Discharge Machining (WEDM). 

[0074] The constituting parts of the blocking mechanism 6 
and regulator mechanism 7, each formed by portions of plate 
11, by will now be described in details. Some of these parts 
are rigid and others are elastically deformable, usually in 
flexion. The difference between so-called rigid parts and 
so-called elastic parts is their rigidity in the plane of plate 11, 
due to their shape and in particular to their slenderness. 
Slenderness may be measured for instance by the slender- 
ness ratio (ratio of length of the part on width of the part). 
Parts of high slenderness are elastic (1.e. elastically deform- 
able) and parts of low slenderness are rigid. For instance, 
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so-called rigid parts may have a rigidity in the plane of plate 
11, which is at least about 1000 times higher than the rigidity 
of so-called elastic parts in the plane of plate 11. Typical 
dimensions for the elastic connections, e.g. elastic branches 
21, 33 and elastic links 27 described below, include a length 
comprised for instance between 5 and 13 mm, and a width 
comprised for instance between 0.01 mm (10 um) and 0,04 
mm (40 um), e.g. around 0.025 mm (25 um). 

[0075] Plate 11 forms an outer frame which is fixed to a 
support plate 11a for instance by screws or similar through 
holes 115 of the plate 11. The support plate 11a is in turn 
fixed in the timepiece casing. 

[0076] In the example shown on FIG. 2, plate 11 forms a 
closed, rigid frame entirely surrounding the blocking mecha- 
nism 6 and regulator mechanism 7, but this frame could be 
designed otherwise and in particular could be designed to 
not surround or not surround totally the blocking mechanism 
6 and regulator mechanism 7. In the example shown on FIG. 
2, such fixed frame includes two substantially parallel sides 
12, 15 extending in a first direction X and two substantially 
parallel sides 13, 14 extending in a second direction Y which 
is substantially perpendicular to the first direction X. Frame 
12-15, support plate Па and all other fixed parts may be 
referred to herein as “a support”. 

[0077] The energy distribution wheel 5 is pivotally 
mounted relative to the support, around an axis of rotation 
Z which is perpendicular to the plate 11. The energy distri- 
bution wheel 5 is biased by energy storage 2 through 
transmission 3 in a single direction of rotation 36. 

[0078] The energy distribution wheel 5 has external teeth 
5a, each having a front face 5b facing the direction of 
rotation 36 and a rear face 5c opposite the direction of 
rotation 36. 

[0079] For instance, the front face 55 can extend in a radial 
plane which is parallel to the rotation axis Z, while the rear 
face 5c may extend parallel to axis Z and slantwise relative 
to the radial direction (see FIG. 2a). 

[0080] It should be noted that the teeth 5a do not need to 
have the complex shape of a classical escapement wheel of 
a so-called Swiss-lever escapement or Swiss-anchor escape- 
ment. 

[0081] The monostable elastic member 9 is linked to the 
regulator mechanism 7 and is adapted to bear on the teeth Sa 
of the energy distribution wheel 5. The monostable elastic 
member 9 normally has a first geometrical configuration 
(rest position) and the teeth 5a of the energy distribution 
wheel are adapted to elastically deform said monostable 
elastic member 9 by cam effect from said first geometrical 
configuration to a second geometrical configuration. The 
monostable elastic member 9 is arranged such that during 
each rotation cycle of the energy distribution wheel 5: 

[0082] one tooth 5a of said energy distribution wheel 
elastically deforms said monostable elastic member 9 
from said first geometrical configuration to said second 
geometrical configuration of the monostable elastic 
member; 

[0083] and then said monostable elastic member 9 elas- 
tically returns to the first geometrical configuration, 
thereby releasing a predetermined amount of mechani- 
cal energy to the regulator mechanism 7. 

[0084] The regulator mechanism may have a rigid, inertial 
regulating member 17 which is connected to the frame of the 
plate 11 by a first elastic suspension 21. The first elastic 
suspension may comprise for instance two flexible, first 
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elastic branches 21 extending substantially parallel to the 
second direction Y, from the side 12 of the plate 11 so that 
the regulating member 17 is movable in translation substan- 
tially parallel to the first direction X with respect to the 
support. The regulating member 17 and the first elastic 
suspension 21 are arranged so that said regulating member 
17 oscillates in two directions from the neutral position 
shown on FIG. 2, according to the double arrow 17a visible 
on FIG. 2, between two extreme positions which will be 
called here "first and second extreme regulating member 
positions". 

[0085] The translation movement of regulating member 
17 may be substantially rectilinear. 

[0086] Advantageously, the regulating member 17 is 
mounted on the support to oscillate in circular translation, 
with a first amplitude of oscillation in the first direction X 
and a non-zero, second amplitude of oscillation in the 
second direction Y. Preferably, the first amplitude of oscil- 
lation is at least 10 times the second amplitude, which makes 
the movement substantially rectilinear. 


[0087] The regulating member 17 may have a main rigid 
body 18 extending longitudinally substantially parallel to 
the first direction X close to the side 12 of plate 11, two 
diverging rigid arms 19 extending from the ends of the main 
body 18 toward the side 15 of plate 11, up to respective free 
ends 20. The free ends 20 may extend outwardly opposite to 
each other, substantially parallel to the first direction X. 
[0088] The first elastic branches 21 may have first ends 
connected to the side 12 of plate 11, respectively close to 
sides 13, 14 of plate 11, and second ends respectively 
connected to the free ends 20 of the arms 19. The first elastic 
branches 21 may be substantially rectilinear (1.e. not flexed) 
when the regulating member 17 is at rest in the neutral 
position. 

[0089] The length of first elastic branches 21 and the 
amplitude of oscillation of regulating member 17 are such 
that the movement of said regulating member 17 is substan- 
tially rectilinear, as explained above. 


[0090] The blocking mechanism 6 has a rigid blocking 
member 8 which is connected to the regulating member 17 
by at least an elastic link 27 so as to move in synchronism 
with said regulating member 17. 


[0091] In the example shown on FIG. 2, the blocking 
member may be connected to the regulating member 17 by 
two flexible elastic links 27 extending substantially parallel 
to the second direction Y. Said flexible elastic links 27 may 
be arranged to be substantially rectilinear (non-flexed) when 
the regulating member 17 is in neutral position. 

[0092] The blocking member 8 may be mounted on the 
frame of the plate 11 by a second elastic suspension 33. The 
second elastic suspension 33 may be arranged to impose a 
translational movement to the blocking member 8 in the 
second direction Y. The second elastic suspension may 
comprise two flexible, second elastic branches 33 extending 
substantially parallel to the first direction X, so that blocking 
member 8 is movable in translation substantially parallel to 
the second direction Y, in direction of double arrows 8a. The 
blocking member is thus movable in two opposite directions 
from a neutral position, between two extreme positions 
called here "first and second extreme blocking member 
positions". The elastic branches 33 may be arranged so as to 
be substantially rectilinear (not flexed) when the blocking 
member 8 is at rest in the neutral position. 
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[0093] In the example shown on FIG. 2, the blocking 
member 8 may include: 

[0094] a rigid base 22 close to the main body 18 of 
regulating member 17 and extending longitudinally in 
the first direction X, and 

[0095] two diverging rigid lateral arms 23, 25 extending 
from the ends of the base 22 toward the side 15 of plate 
11, up to respective free ends 24, 26. The free ends 24, 
26 may extend outwardly opposite to each other, sub- 
stantially parallel to the first direction X. 

[0096] The elastic links 27 may have first ends connected 
to main body 18 of regulating member 17, close to the ends 
thereof, and second ends respectively connected to the free 
ends 24, 26 of the arms 23, 25. 

[0097] Besides, the free end 26 of the lateral arm 25 may 
be extended toward the other lateral arm 23, in the first 
direction X, by a first transversal, rigid arm 30. The lateral 
arm 25 may also be extended, toward the other lateral arm 
23, in the first direction X, by a second rigid transversal arm 
28 which is close to the base 22. The energy distribution 
wheel 5 is between first and second transversal arms 30, 28. 
[0098] The respective free ends of the first and second 
transversal arms 30, 28 may have respectively first and 
second stop members 29a, 295. First and second stop 
members 29a, 29b may be in the form of rigid fingers 
protruding toward each other from the free ends of first and 
second transversal arms 30, 28, in the second direction Y. 
[0099] First and second stop members 29a, 295 are 
designed to cooperate with the teeth 5a of the energy 
distribution wheel 5, as will be explained in more details 
below, to alternately hold and release said energy distribu- 
tion wheel 5. First and second stop members 29a, 29b may 
have a stop face, respectively 2941, 2951, facing the front 
face 5b of the teeth, and an opposite rear face, respectively 
29а2, 29b2. The stop faces 2941, 2951 may preferably be 
disposed in a radial plane parallel to axis Z, while the rear 
faces 29a2, 2952 may extend slantwise so that the stop 
members 29a, 295 have pointed shapes. 

[0100] Blocking member 8 may further include a strut 25 
a, extending in the second direction Y and joining the lateral 
arm 25 to the first transversal arm 30. 

[0101] Blocking member 8 may further have a tab 31 
extending in the second direction Y from the transversal arm 
30, toward the side 15 of plate 11. 

[0102] The free end 26 and first transversal arm 30 may be 
received with small play in an indent 26a cut out in the side 
25 of plate 11. In addition, tab 31 may be received in a 
further indent 31a cut out in the side 15 of plate 11. 
[0103] Plate 11 may further include a rigid tongue 16, 
extending in the second direction Y from the side 15 of plate 
11 toward side 12, between the energy distribution wheel 5 
and the lateral arm 23 of the blocking member 8. Tongue 16 
may have a first edge 16a facing the energy distribution 
wheel 5 and extending parallel to the second direction Y. The 
first edge 16a may have a concave, circular cut out 165 
partly receiving the energy distribution wheel 5. Tongue 16 
further has a second edge 16c opposite the first edge and 
facing the lateral arm 23. The second edge 16c may be 
slanted parallel to the lateral arm 23, and be in close vicinity 
to lateral arm 23. 

[0104] One of the second elastic branches 33 may have a 
first end connected to the first edge 16a of the tongue 16, 
close to the side 15 of plate 11, and a second end connected 
to the tab 31. The other of the second elastic branches 33 
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may have a first end connected to the first edge 16a of the 
tongue 16, close to the free end of the tongue 16, and a 
second end connected to the lateral arm 25 close to the base 
22. 
[0105] The blocking member 8 may be connected to the 
monostable elastic member 9. In particular, said monostable 
elastic member may be a flexible tongue 9 which has a first 
end connected to the blocking member 8 (and therefore 
linked to the regulator mechanism 7 through flexible links 
27) and a second, free end bearing on the teeth 5a of the 
energy distribution wheel 5. Typical dimensions for the 
flexible tongue 9 include a length comprised between for 
instance 3 and 5 mm, and a width comprised for instance 
between 0.01 mm (10 um) and 0.04 mm (40 um), for 
instance around 0.025 mm (25 um). 
[0106] The flexible tongue 9 may be mounted on the 
blocking member 8 adjacent the second stop member 295. In 
particular, the flexible tongue may be connected to the lateral 
arm 25 of the blocking member 8, close to the transversal 
arm 28. The flexible tongue 9 may extend substantially 
parallel to the first direction X, between the transversal arm 
28 and the energy distribution wheel 5, up to a free end 
which is close to the second stop member 295. 
[0107] The flexible tongue 9 and blocking member 8 being 
two distinct members, the mechanism thus provides a sepa- 
ration between the function of blocking/releasing the distri- 
bution wheel 5 (provided by the blocking member 8) and the 
function of transferring energy to the regulator mechanism 
to sustain oscillation thereof (provided by the flexible tongue 
9). Thanks to this separation of functions, the design of the 
blocking member 8 doesn’t need to take into account the 
function of transferring energy (as it is the case in a 
traditional Swiss-anchor escapement which handles both 
blocking and energy transferring functions) and the design 
of the flexible tongue 9 doesn’t need to take into account the 
function of blocking/releasing the distribution wheel 5. 
[0108] During operation, regulating member 17 oscillates 
in translation parallel to the first direction X, with a fre- 
quency f comprised for instance between 20 and 30 Hz, and 
blocking member 8 oscillates with a frequency 2/, twice the 
oscillation frequency of the regulating member 17. 
[0109] More precisely, the elastic links 27 are arranged 
such that: 
[0110] the blocking member 8 is moved to the second 
extreme blocking member position by the elastic link 
27 (toward the side 15) when the regulating member 17 
1s in the neutral position; and the blocking member 8 is 
moved to the first extreme blocking member position 
(toward the side 12) by the elastic links 27 when the 
regulating member 17 is in any of the first and second 
extreme regulating member positions. 
[0111] During this movement, the first and second stop 
members 29a, 295 move substantially radially with regard to 
the energy distribution wheel 5, alternately toward and away 
from said energy distribution wheel, and the first and second 
stop members 29a, 29 thus interfere in turn with the teeth 
5a of the energy distribution wheel 5 so as to hold said 
energy distribution wheel 5 respectively when said blocking 
member 8 is in the first and second extreme blocking 
member positions. 
[0112] More precisely, the first stop member 29a is 
arranged to: 
[0113] hold the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member is moving between the first extreme 
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blocking member position (close to side 12) and a first 
escape position (position where the apex of first stop 
member 29a is in correspondence with the outer diam- 
eter of the teeth 5a), 

[0114] and not interfere with the energy distribution 
wheel 5 when the blocking member 8 is between said 
first escape position and the second extreme blocking 
member position (close to side 15). 

[0115] Besides, the second stop member 29 is arranged 
to: 

[0116] hold the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member is moving between the second 
extreme blocking member position (close to side 15) 
and a second escape position (position where the apex 
of second stop member 295 is in correspondence with 
the outer diameter of the teeth 5a); 

[0117] and not interfere with the energy distribution 
wheel 5 when the blocking member 8 is between said 
second escape position and the first extreme blocking 
member position (close to side 12). 

[0118] Further, the second escape position of blocking 
member 8 may be between the first extreme blocking 
member position (close to side 12) and the first escape 
position. In that case, advantageously, the first and second 
stop members 29a, 295 are arranged such that: 

[0119] when said blocking member 8 is in the first 
escape position and the first stop member 29a is in 
correspondence with the front face 55 of a tooth 5a, the 
second stop member 290 is between two other teeth 5a 
of the energy distribution wheel, in the vicinity of the 
rear face Sc of one of these two other teeth; 

[0120] when said blocking member 8 is in the second 
escape position and the second stop member 295 is in 
correspondence with the front face 55 of a tooth 5a, the 
first stop member 29a is between two other teeth 5a of 
the energy distribution wheel, in the vicinity of the rear 
face Sc of one of these two other teeth. 

[0121] The flexible tongue 9 may be arranged such that the 
teeth 5a of the energy distribution wheel 5 elastically deform 
said monostable elastic member 9 from said first geometrical 
configuration to said second geometrical configuration dur- 
ing rotation of the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member 8 is between the first escape position and 
the second extreme blocking member position. Thus, the 
flexible tongue 9 accumulates a predetermined potential 
mechanical energy, corresponding to the geometrical defor- 
mation thereof between the predetermined first geometrical 
configuration and the predetermined second geometrical 
configuration. This predetermined energy is the same at each 
rotation cycle of the energy distribution wheel 5. 

[0122] The flexible tongue 9 may be arranged such that 
said flexible tongue 9 is in the second geometrical configu- 
ration when the blocking member 8 is in the second extreme 
blocking member position. Thus, the flexible tongue returns 
to the first geometric configuration and transfers said pre- 
determined amount of mechanical energy to the blocking 
member 8 during movement of the blocking member 8 from 
the second extreme blocking member position to the second 
escape position. The elastic links 27 are arranged to transmit 
said predetermined amount of mechanical energy to the 
regulating member 17. 

[0123] Further, the flexible tongue 9 may be arranged not 
to interfere with the teeth 5a of the energy distribution wheel 
5 while the blocking member 8 moves from the second 


Jan. 18, 2018 


escape position to the first extreme blocking member posi- 
tion and from said first extreme blocking member position to 
the first escape position. 

[0124] Preferably, the transmission 3 is such that each 
rotation step of the energy distribution wheel 5 is completed 
in a time which is not longer than the time necessary for the 
blocking member 8 to travel from the first escape position to 
the second extreme blocking member position. 

[0125] The operation of the mechanism will now be 
described step by step, with regard to FIGS. 3, 3a-9, 9a. 
[0126] In the position of FIGS. 3 and 3a: 

[0127] regulating member 17 is moving toward side 14 
in the direction of arrow 34 and is close to the second 
extreme regulating member position; 

[0128] blocking member 8 is moving toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and is close to the first 
blocking member regulating member position, so that 
energy distribution wheel 5 is held by the first stop 
member 29a; 

[0129] second stop member 295 does not interfere with 
the energy distribution wheel 5; 

[0130] flexible tongue 9 is in the first geometric position 
(rest position). 

[0131] For a better understanding, reference numerals 
have been given to some of the teeth 5a on FIGS. 3a-9a. The 
situation of these teeth is as follows in the position of FIG. 
3a: 

[0132] tooth 5a, is the tooth which is held by the first 
stop member 29a; 

[0133] tooth 5a, is the next tooth which will move 
toward the first stop member 29a in the direction of 
rotation 36 at the next rotation step of the energy 
distribution wheel 5; 

[0134] teeth 5a, and 5a, are situated respectively past 
and before the second stop 295 member in the direction 
of rotation 36 of the energy distribution wheel 5; 

[0135] tooth 5а, is the next tooth to move toward 
second stop member 295 after tooth 5a, in the direction 
of rotation 36 of the energy distribution wheel 5. 

[0136] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 4, 4a, where: 

[0137] regulating member 17 arrives in the second 
extreme regulating member position; 

[0138] blocking member 8 arrives in the first extreme 
blocking member position, and energy distribution 
wheel 5 is still held by the first stop member 29a; 

[0139] flexible tongue 9 is still in the first geometric 
position (rest position). 

[0140] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change their direction of movement, and the mecha- 
nism arrives in the position of FIGS. 5, 5a, where: 

[0141] regulating member 17 moves toward side 13 in 
the direction of arrow 37, and arrives close to neutral 
position; 

[0142] blocking member 8 moves toward side 15 in the 
direction of arrow 38 and arrives in the first escape 
position where energy distribution wheel 5 will be 
released by the first stop member 29a and turn of one 
angular step in the direction of arrow 36; 

[0143] second stop member 296 is already between two 
teeth 5а,, 5a, of the energy distribution wheel 5, close 
to the rear face 5c of one of these teeth 5a; 

[0144] flexible tongue 9 is beginning to be flexed by 
tooth 5a, of the energy distribution wheel 5. 
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[0145] The energy distribution wheel 5 then quickly turns 
of one angular step and the mechanism arrives in the 
position of FIGS. 6, 6a, where: 

[0146] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is still close to neutral 
position; 

[0147] blocking member 8 is close to the second block- 
ing member and already moves toward side 12 in the 
direction of arrow 35; 

[0148] first stop member 29a does not interfere with the 
energy distribution wheel 5 and 1s situated angularly 
between teeth 5a, and 5a,; 

[0149] second stop member 295 holds the energy dis- 
tribution wheel 5 by abutment with the front face of 
tooth 5a,; 

[0150] flexible tongue 9 is in the second geometrical 
configuration, flexed at the maximum by tooth 5g。, and 
is starting to progressively return to the first geometri- 
cal configuration, while releasing its energy to the 
blocking member 8 and the regulating member 17. 

[0151] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 7, 7a, where: 

[0152] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0153] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35; 

[0154] first stop member 29a is already between teeth 
5a] and 5a, of the energy distribution wheel 5, close to 
the rear face 5с of tooth 5а); 

[0155] flexible tongue 9 has released its energy and has 
returned to the first (non-flexed) geometrical configu- 
ration. 

[0156] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 8, 8a, where: 

[0157] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0158] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives in the second 
escape position where energy distribution wheel 5 will 
be released by the second stop member 295 and will 
turn of one angular step in the direction of arrow 36; 

[0159] first stop member 29a is still between teeth 5a1 
and 5a, of the energy distribution wheel 5, close to the 
rear face 5c of tooth 5a,; 

[0160] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration. 

[0161] After the energy distribution wheel has turned of 
one angular step, the mechanism then arrives in the position 
of FIGS. 9, 9a, where: 

[0162] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is close to the first 
extreme regulating member position; 

[0163] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives close to the first 
extreme blocking member position; 

[0164] energy distribution wheel 5 is held by the first 
stop member 29a; 

[0165] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration. 

[0166] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change direction and the same steps occur until the 
mechanism reaches back the position of FIGS. 3, 3a, and 
then the cycle is repeated. 
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[0167] Thus, the movement cycle of energy distribution 
wheel 5 includes two angular steps of rotation, each equiva- 
lent to half the angular extent of one tooth 5a. In the example 
of FIGS. 2-9, energy distribution wheel 5 has 21 teeth 5a, so 
that said angular step is a=360%/(21*2)=8.57". It should be 
noted that each movement cycle of energy distribution 
wheel 5 is completed during half an oscillation cycle of 
regulating member 17, so that the frequency of movements 
of energy distribution wheel 5 is 4 times the oscillation 
frequency of the regulator mechanism 7. Thus, 1f the fre- 
quency f of the regulator mechanism 7 is 30 Hz, then the 
frequency of the blocking member 8 will be 2/=60 HZ and 
the frequency of movements of energy distribution wheel 5 
will be 4/=120 Hz. 

[0168] The invention is not limited to translational move- 
ments of the regulating member 17 and blocking member 8; 
in particular, the first elastic suspension 21 may be arranged 
to impose either a translational movement, or a rotational 
movement to the regulating member 17, and the second 
elastic suspension 33 may be arranged to impose either a 
translational movement, or a rotational movement to the 
blocking member 8. 

[0169] Three variants are shown in FIGS. 10-12 to illus- 
trate these possibilities. These variants are similar to the 
embodiment of FIGS. 2-9 in their conception and operation, 
and will therefore not be described in detail here. 

[0170] Іп the variant of FIG. 10, the regulator mechanism 
7 has a rigid regulating member 117 which is pivotally 
mounted around an axis of rotation Z" parallel to the axis of 
rotation Z (axis 7" is not a fixed axis and may move under 
gravity, acceleration or shock), and the blocking mechanism 
6 has a pivoting member 108 which is pivotally mounted 
around an axis of rotation Z' parallel to the axis of rotation 
Z (axis 7" is not a fixed axis and may move under gravity, 
acceleration or shock). 

[0171] Regulating member 117 may have a central hub 
117 connected to the frame of the plate 11 by the first 
suspension 121. First suspension 121 may have two elastic 
branches 121 disposed radially relative to the axis of rotation 
LE: 

[0172] Regulating member 117 may also have a plurality 
of rigid arms 1175 extending radially from the hub 117a, for 
instance two arms 1178. 

[0173] The blocking member may have first and second 
arms 108a, 1085 forming an angle together, each having a 
stop member 129a, 1295 adapted to interfere with the energy 
distribution wheel 5. The axis of rotation Z' may be at the 
apex between arms 108a, 1085. The arm 1085 may support 
the monostable elastic member 9, for instance an elastic 
tongue 9 extending from the free end of the arm 1085 up to 
a free end close to the stop member 1295. 

[0174] The blocking member 108 is connected to the 
frame of the plate 11 by a second suspension 133, for 
instance by two elastic branches 133 disposed radially with 
regard to the axis of rotation 7). 

[0175] The blocking member 108 may have a third rigid 
arm 108c, disposed radially with respect to the axis of 
rotation Z' and connected to the hub 117a of the regulating 
member by an elastic link 127. 

[0176] When regulating member 117 oscillates around 
axis Z" in the direction of double arrow 117c, the elastic link 
127 controls oscillation of blocking member 108 around axis 
7! according to the double arrow 1084, so that stop members 
129a, 129 alternately hold and release energy distribution 
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wheel 5. During each rotation of energy distribution wheel 
5, one of the teeth 5a of the energy distribution wheel 5 
flexes the elastic tongue 9, which then releases its mechani- 
cal energy to the blocking member 108 and the regulating 
member 117. 

[0177] The variant of FIG. 10 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

[0178] In the variant of FIG. 11, the regulator mechanism 
7 is similar to the variant of FIG. 10 and has a rigid 
regulating member 217 which is pivotally mounted around 
axis of rotation Z" parallel to the axis of rotation Z, while the 
blocking mechanism 6 has a pivoting member 208 which is 
movable in translation parallel to the second direction Y as 
in the embodiment f FIGS. 1-9. 

[0179] Regulating member 217 may have a central hub 
217 connected to the frame of the plate 11 by the first 
suspension 221. First suspension 221 may have two elastic 
branches 221 disposed radially relative to the axis of rotation 
Vie 

[0180] Regulating member 217 may also have a plurality 
of rigid arms 2175 extending radially from the hub 217a, for 
instance two arms 217b. 

[0181] The blocking member 208 may have a rigid body 
208a extending longitudinally in the second direction Y and 
two transversal arms 2085, 208c extending from the body 
208a parallel to the first direction X on both sides of energy 
distribution wheel 5, each transversal arm having a stop 
member 229a, 22095 adapted to hold and release the energy 
distribution wheel 5 as in the embodiment of FIGS. 1-9. 
[0182] The body 208a of the blocking member may be 
connected to the frame of the plate 11 by a second suspen- 
sion 233, comprising for instance two second elastic 
branches 233 parallel to the first direction X. 

[0183] The blocking member 208 also includes an elastic 
tongue 9, extending from the body 208a substantially par- 
allel to the first direction X, up to a free end close to stop 
member 2295. 

[0184] The blocking member 208 may further include an 
additional arm 208d, extending opposite the transversal 
arms from the body 208a and connected to the hub 217a of 
the regulating member by an elastic link 227. 

[0185] When regulating member 217 oscillates around 
axis Z" in the direction of double arrow 217c, the elastic link 
227 controls oscillation of blocking member 208 in the 
second direction Y according to the double arrow 208e, so 
that stop members 229a, 2295 alternately hold and release 
energy distribution wheel 5. During each rotation of energy 
distribution wheel 5, one of the teeth 5a of the energy 
distribution wheel 5 flexes the elastic tongue 9, which then 
releases its mechanical energy to the blocking member 208 
and the regulating member 217. 

[0186] The variant of FIG. 11 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

[0187] In the variant of FIG. 12, the regulator mechanism 
7 is similar to that of FIGS. 2-9 and has a rigid regulating 
member 317 which movable in translation parallel to the 
first direction X, while the blocking mechanism 6 is that of 
FIG. 10. 

[0188] Regulating member 317 may have main body 318, 
two lateral arms 319 and free ends 320 which are similar to 
parts 18, 19, 20 of the embodiment of FIGS. 2-9 and may be 
connected to the frame of plate 11 by two first elastic 
branches 321 parallel to the second direction Y, as in the 
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embodiment of FIGS. 2-9. The main body 318 may be 
connected to the arm 108c of blocking member 8 by an 
elastic link 327. 

[0189] When regulating member 317 oscillates in the 
direction of arrows 217a, the elastic link 327 controls 
oscillation of blocking member 108 around axis Z according 
to the double arrow 1084, so that stop members 129a, 1295 
alternately hold and release energy distribution wheel 5. 
During each rotation of energy distribution wheel 5, one of 
the teeth 5a of the energy distribution wheel 5 flexes the 
elastic tongue 9, which then releases its mechanical energy 
to the blocking member 108 and the regulating member 117. 
[0190] The variant of FIG. 12 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

[0191] The fifth embodiment of the invention, shown in 
FIGS. 13-20, is similar to the first embodiment of FIGS. 2-9 
in its structure and operation. Mainly the differences of the 
fifth embodiment over the first embodiment will now be 
described in details; the remaining description of the first 
embodiment still applies to the fifth embodiment. 

[0192] In this fifth embodiment as shown in the drawings, 
plate 11 still forms a frame which may have for example two 
substantially parallel sides 12, 15 extending in a first direc- 
tion X and two substantially parallel sides 13, 14 extending 
in the second direction Y, as in the first embodiment. 
[0193] The blocking member 8 may still be mounted on 
the frame of the plate 11 by said second elastic suspension 
33. 

[0194] The second elastic suspension may here comprise 
one flexible, second elastic branch 33 extending substan- 
tially parallel to the first direction X, so that blocking 
member 8 is movable in translation substantially parallel to 
the second direction Y, in direction of double arrows 8a. The 
blocking member is thus movable in two opposite directions 
from a neutral position, between two extreme positions 
called here “first and second extreme blocking member 
positions”. The elastic branches 33 may be arranged so as to 
be substantially rectilinear (not flexed) when the blocking 
member 8 is at rest in the neutral position. 

[0195] Іп the example shown on FIGS. 13, 13a the block- 
ing member 8 may include: 

[0196] а rigid base 422 close to the main body 18 of 
regulating member 17 and extending longitudinally in 
the first direction X, and 

[0197] two diverging rigid lateral arms 423, 425 extend- 
ing from the ends of the base 422 toward the side 15 of 
plate 11, up to respective free ends 424, 426. The free 
ends 424, 426 may extend outwardly opposite to each 
other, substantially parallel to the first direction X. 

[0198] The elastic links 27 may have first ends connected 
to main body 18 of regulating member 17, close to the ends 
thereof, and second ends respectively connected to the free 
ends 424, 426 of the arms 423, 425. 

[0199] Besides, the free end 426 of the lateral arm 425 
may be extended by a rigid arm 430. The rigid arm 430 
extends partly around energy distribution wheel 5, away 
from the base 422 in the second direction Y and then toward 
the other lateral arm 423 in the first direction X, up to a free 
end 430a. 

[0200] The base 422 may also havea rigid portion 428, for 
instance extending toward the energy distribution wheel 5. 
[0201] The energy distribution wheel 5 is between the free 
end 430a of rigid arm 430 and the free end 428a of rigid part 
428. 
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[0202] The respective free ends 430a, 428a may have 
respectively first and second stop members 429a, 429b. First 
and second stop members 429a, 4295 may be in the form of 
rigid fingers protruding toward each other from the free ends 
430a, 428, in the second direction Y. 

[0203] First and second stop members 429а, 4295 are 
designed to cooperate with the teeth 5a of the energy 
distribution wheel 5, as already described in the first 
embodiment, to alternately hold and release said energy 
distribution wheel 5. First and second stop members 429a, 
4295 may have a stop face, respectively 429а1, 42951, 
facing the front face 55 of the teeth, and an opposite rear 
face, respectively 429a2, 42952. The stop faces 42941, 
42951 may preferably be disposed in a radial plane parallel 
to axis Z, while the rear faces 29a2, 2952 may extend 
slantwise so that the stop members 429a, 4295 have pointed 
shapes. 

[0204] The blocking member 8 may be connected to the 
monostable elastic member 9, through a decoupled support 
439. Decoupled support 439 is a rigid member which is 
elastically mounted on blocking member 8 in order to be 
movable relative to blocking member 8 in the second 
direction Y. More particularly, decoupled support 439 may 
be mounted on blocking member 8 trough at least one 
elastic, flexible link 440, for instance two flexible links 440, 
extending in the first direction X between decoupled support 
439 and a lateral face 4285 of rigid part 428 facing 
decoupled support 439. 

[0205] As in the first embodiment, monostable elastic 
member may be a flexible tongue 9 extending substantially 
parallel to the first direction X between a first end connected 
to the blocking member 8 (the first end is here rigid with 
decoupled member 439) and a second, free end which is 
close to the second stop member 295 and which is bearing 
on the teeth 5a of the energy distribution wheel 5. 

[0206] Besides, the movements of decoupled support 439 
relative to the plate 11 are limited by a stop 441 which is 
rigidly connected to plate 11. 

[0207] In the particular example shown on FIGS. 13 and 
13a, stop 441 may have a body 441a and an enlarge head 
442 which may be larger than the body 441a in the second 
direction Y. The enlarged head 442 may have a stop face 
442a facing a lateral face 439a of decoupled support 439 for 
limiting movements thereof. 

[0208] In one embodiment, as shown in FIGS. 13 and 13a, 
stop 441 may be adjustable in position relative to plate 11. 
For instance, stop 441 may be fixed to support plate 11a by 
a screw going through a hole 444 of body 441a, said hole 
being of larger dimension than the stem of the screw. Stop 
441 may further be connected to plate 11 by at least one 
flexible link 443, for instance two such flexible links 443 
extending preferably parallel to the first direction X. Flex- 
ible links 443 have no effect during operation of the mecha- 
nism, the allow stop 441 to be in one piece with plate 11. 

[0209] The operation of the mechanism is similar to the 
first embodiment, except that the first end of flexible tongue 
9 has a predetermined, fixed position relative to plate 11 and 
relative to the axis of rotation Z of energy distribution wheel 
5 while said flexible tongue 9 is elastically deformed by the 
teeth 5a of the energy distribution wheel 5 from said first 
geometrical configuration to said second geometrical con- 
figuration. This is due to the fact that the stop 441 is 
positioned to stop decoupled support 439 before said flexible 
tongue 9 comes into contact with a tooth 5a of the energy 
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distribution wheel 5 during rotation of the energy distribu- 
tion wheel 5 when the blocking member 8 is between the 
first escape position and the second extreme blocking mem- 
ber position. Thus, the flexible tongue 9 accumulates a very 
precise predetermined potential mechanical energy of elastic 
deformation, corresponding to the geometrical deformation 
thereof between the predetermined first geometrical con- 
figuration and the predetermined second geometrical con- 
figuration. The decoupled support 439 separates from stop 
441 once the energy distribution wheel 5 has been stopped 
by the second stop member 4295. 

[0210] This high precision of the amount of energy stored 
in the flexible tongue 9 and given back to the oscillator at 
each cycle, is obtained thanks to the decoupled support 439, 
which ensures that the first end of the flexible tongue is fixed 
during rotation of the energy distribution wheel 5, even 
when this rotation becomes slower (for instance when the 
main spring 2 has low energy). Without the decoupled 
support 439, when rotation of the energy distribution wheel 
5 becomes slower, the flexible tongue 9 might go away from 
the energy distribution wheel before said flexible tongue has 
been deformed of the normal value. 

[0211] The operation of the mechanism will now be 
described step by step, with regard to FIGS. 14, 14a-20, 20a. 
[0212] In the position of FIGS. 14 and 14а: 

[0213] regulating member 17 is moving toward side 14 
in the direction of arrow 34 and is close to the second 
extreme regulating member position; 

[0214] blocking member 8 is moving toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and is close to the first 
blocking member regulating member position, so that 
energy distribution wheel 5 is held by the first stop 
member 429a; 

[0215] second stop member 4295 does not interfere 
with the energy distribution wheel 5; 

[0216] flexible tongue 9 is in the first geometric position 
(rest position); 

[0217] decoupled support 439 is not in contact with stop 
441. 

[0218] For a better understanding, reference numerals 
have been given to some of the teeth 5а on FIGS. 14a-20a. 
The situation of these teeth is as follows in the position of 
FIG. 14a: 

[0219] tooth 5a, is the tooth which is held by the first 
stop member 429a; 

[0220] tooth 5a, is the next tooth which will move 
toward the first stop member 429a in the direction of 
rotation at the next rotation step of the energy distri- 
bution wheel 5; 

[0221] teeth 5a, and 5a, are situated respectively past 
and before the second stop member 4295 in the direc- 
tion of rotation 36 of the energy distribution wheel 5; 

[0222] tooth 5a, is the next tooth to move toward 
second stop member 4296 after tooth 5a, in the direc- 
tion of rotation of the energy distribution wheel 5. 

[0223] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 15, 15a, where: 

[0224] regulating member 17 arrives in the second 
extreme regulating member position; 

[0225] blocking member 8 arrives in the first extreme 
blocking member position, and energy distribution 
wheel 5 is still held by the first stop member 429a; 

[0226] flexible tongue 9 is still in the first geometric 
position (rest position); 
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[0227] decoupled support 439 is still not in contact with 
stop 441. 

[0228] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change their direction of movement, and the mecha- 
nism arrives in the position of FIGS. 16, 16a, where: 

[0229] regulating member 17 moves toward side 13 in 
the direction of arrow 37, and arrives close to neutral 
position; 

[0230] blocking member 8 moves toward side 15 in the 
direction of arrow 38 and arrives in the first escape 
position where energy distribution wheel 5 will be 
released by the first stop member 429a and turn of one 
angular step in the direction of arrow 36; 

[0231] second stop member 4295 is already between 
two teeth 5a,, 5a, of the energy distribution wheel 5, 
close to the rear face 5c of one of these teeth 5a; 

[0232] flexible tongue 9 arrives in contact with tooth 
5a, of the energy distribution wheel 5 but is not yet 
flexed; 

[0233] decoupled support 439 is already in contact with 
stop 441. 

[0234] The energy distribution wheel 5 then quickly turns 
of one angular step in the direction of rotation 36 and the 
mechanism arrives in the position of FIGS. 17, 17a, where: 

[0235] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is still close to neutral 
position; 

[0236] blocking member 8 is close to the second block- 
ing member and already moves toward side 12 in the 
direction of arrow 35; 

[0237] first stop member 429a does not interfere with 
the energy distribution wheel 5 and is situated angu- 
larly between teeth 5a, and 5g。: 

[0238] second stop member 4295 holds the energy 
distribution wheel 5 by abutment with the front face of 
tooth 5a,; 

[0239] flexible tongue 9 is in the second geometrical 
configuration, flexed at the maximum by tooth 5a;; 

[0240] decoupled support 439 is still in abutment 
against stop 441, the elastic links 44 having sufficient 
rigidity to maintain decoupled support 439 in abutment 
against stop 441 while flexible tongue 9 is flexed. 

[0241] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 18, 18a, where: 

[0242] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0243] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35; 

[0244] first stop member 429a is already between teeth 
5al and 5a, of the energy distribution wheel 5, close to 
the rear face 5c of tooth 5a,; 

[0245] flexible tongue 9 has released its energy and has 
returned to the first (non-flexed) geometrical configu- 
ration; 

[0246] decoupled support 439 starts separating from 
stop 441. 

[0247] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS, 19, 19a, where: 

[0248] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0249] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives in the second 
escape position where energy distribution wheel 5 will 
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be released by the second stop member 4295 and will 
turn of one angular step in the direction of arrow 36; 

[0250] first stop member 429a is still between teeth 541 
and 5a, of the energy distribution wheel 5, close to the 
rear face 5c of tooth 5a,; 

[0251] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration; 

[0252] decoupled support 439 is separated from stop 
441. 

[0253] After the energy distribution wheel has turned of 
one angular step, the mechanism then arrives in the position 
of FIGS. 20, 20a, where: 

[0254] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is close to the first 
extreme regulating member position; 

[0255] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives close to the first 
extreme blocking member position; 

[0256] energy distribution wheel 5 is held by the first 
stop member 429a; 

[0257] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration; 

[0258] decoupled support 439 is still separated from 
stop 441. 

[0259] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change direction and the same steps occur until the 
mechanism reaches back the position of FIGS. 14, 14a, and 
then the cycle is repeated. 


1. A mechanism for a timepiece, comprising: 

a regulator mechanism adapted to oscillate with a peri- 
odical movement; 

an energy distribution member having teeth; 

a blocking mechanism cooperating with the energy dis- 
tribution member, said blocking mechanism being con- 
trolled by the regulator mechanism to regularly and 
alternatively hold and release the energy distribution 
member so that said energy distribution member may 
move step by step according to a repetitive movement 
cycle; 

a monostable elastic member linked to the regulator 
mechanism and adapted to bear on the teeth of the 
energy distribution member, said monostable elastic 
member normally having a first geometrical configu- 
ration, said monostable elastic member being arranged 
such that during each movement cycle of the energy 
distribution member: 

one tooth of said energy distribution member elastically 
deforms said monostable elastic member from said first 
geometrical configuration; 

and then said monostable elastic member elastically 
returns to the first geometrical configuration, thereby 
releasing mechanical energy to the regulator mecha- 
nism. 

2. A mechanism according to claim 1, wherein said 
monostable elastic member is arranged such that during each 
movement cycle of the energy distribution member, one 
tooth of said energy distribution member elastically deforms 
said monostable elastic member from said first geometrical 
configuration to a predetermined, second geometrical con- 
figuration of the monostable elastic member, said second 
geometrical configuration being the same for all movement 
cycles of the energy distribution member, whereby said 
monostable elastic member releases a predetermined, con- 
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stant amount of mechanical energy to the regulator mecha- 
nism when it elastically returns to the first geometrical 
configuration. 

3. Amechanism according to claim 1, wherein said energy 
distribution member is a rotary energy distribution wheel. 

4. A mechanism according to claim 1, wherein said 
monostable elastic member is a flexible tongue which has a 
first end linked to the regulator mechanism and a second, 
free end bearing on the teeth of the energy distribution 
wheel. 

5. A mechanism according to claim 1, wherein the regu- 
lator mechanism has an inertial regulating member which is 
mounted on a support by a first elastic suspension and the 
blocking mechanism has a blocking member which is con- 
nected to the regulating member by at least an elastic link so 
as to move in synchronism with said regulating member, 
said blocking member being connected to the monostable 
elastic member and cooperating with the energy distribution 
member to alternatively hold and release said energy distri- 
bution member. 

6. A mechanism according to claim 5, wherein said 
blocking member is connected to the regulating member so 
as to oscillate with a frequency twice an oscillation fre- 
quency of the regulating member. 

7. A mechanism according to claim 6, wherein the regu- 
lating member and the first elastic suspension are arranged 
so that said regulating member oscillates in two directions 
from a neutral position, between first and second extreme 
regulating member positions, 

the blocking member is mounted to oscillate between first 

and second extreme locking member positions, and the 
elastic link is arranged such that: 

the blocking member is moved to the second extreme 

blocking member position by the elastic link when the 
regulating member is in the neutral position; and 

the blocking member is moved to the first extreme block- 

ing member position by the elastic link when the 
regulating member is in any of the first and second 
extreme regulating member positions. 

$. A mechanism according to claim 7, wherein said energy 
distribution member is a rotary energy distribution wheel 
and said blocking member has first and second stop mem- 
bers which are arranged to interfere in turn with said teeth 
of the energy distribution wheel so as to hold said energy 
distribution wheel respectively when said blocking member 
is in the first and second extreme blocking member posi- 
tions, 

said first stop member being arranged to not interfere with 

the energy distribution wheel when the blocking mem- 
ber is between a first escape position and the second 
extreme blocking member position, and 

said second stop member being arranged to not interfere 

with the energy distribution wheel when the blocking 
member is between a second escape position and the 
first extreme blocking member position. 

9. A mechanism according to claim 8, wherein the energy 
distribution wheel is movable in a direction of rotation and 
the teeth of said energy distribution wheel have respectively 
a front face facing the direction of rotation and a rear face 
opposite the direction of rotation, and the first and second 
stop members are arranged such that: 

when said blocking member is in the first escape position 

and the first stop member is in correspondence with the 
front face of a tooth, the second stop member is 
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between two other teeth of the energy distribution 
wheel, in the vicinity of the rear face of one of these 
two other teeth; 

when said blocking member is in the second escape 

position and the second stop member is in correspon- 
dence with the front face of a tooth, the first stop 
member is between two other teeth of the energy 
distribution wheel, in the vicinity of the rear face of one 
of these two other teeth. 

10. A mechanism according to claim 9, further including 
biasing means for biasing the energy distribution wheel in 
rotation through a mechanical transmission, in a single 
direction of rotation, and wherein said transmission is 
arranged such that each rotation step of the energy distri- 
bution wheel is completed in a time which is not longer than 
a time necessary for the blocking member to travel from the 
first escape position to the second extreme blocking member 
position. 

11. A mechanism according to claim 8, wherein said 
monostable elastic member is arranged such that the teeth of 
the energy distribution wheel elastically deform said mono- 
stable elastic member from said first geometrical configu- 
ration to said second geometrical configuration during rota- 
tion of the energy distribution wheel when the blocking 
member is between the first escape position and the second 
extreme blocking member position. 

12. A mechanism according to claim 11, wherein the 
monostable elastic member is arranged such that said mono- 
stable elastic member is in the second geometrical configu- 
ration when the blocking member is in the second extreme 
blocking member position, whereby the monostable elastic 
member returns to the first geometric configuration and then 
transfers said predetermined amount of mechanical energy 
to the blocking member during movement of the blocking 
member from the second extreme blocking member position 
to the second escape position, the elastic link being arranged 
to transmit said predetermined amount of mechanical energy 
to the regulating member. 


13. A mechanism according to claim 12, wherein the 
monostable elastic member is arranged not to interfere with 
the teeth of the energy distribution wheel while the blocking 
member moves from the second escape position to the first 
extreme blocking member position and from said first 
extreme blocking member position to the first escape posi- 
tion. 


14. A mechanism according claim 8, wherein the mono- 
stable elastic member is mounted on the blocking member 
adjacent the second stop member. 


15. A mechanism according to claim 5, wherein said 
blocking member is mounted on the support by a second 
elastic suspension. 


16. A mechanism according to claim 15, wherein said first 
elastic suspension is arranged to impose either a transla- 
tional movement, or a rotational movement to the regulating 
member, and said second elastic suspension is arranged to 
impose either a translational movement, or a rotational 
movement to the blocking member. 


17. A mechanism according to claim 16, wherein said first 
elastic suspension is arranged to impose a translational 
movement to the regulating member in a first direction, and 
said second elastic suspension is arranged to impose a 
translational movement to the blocking member in a second 
direction substantially perpendicular to said first direction. 
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18. A mechanism according to claim 17, wherein the first 
elastic suspension comprises two flexible, first elastic 
branches extending substantially parallel to the second 
direction and the second elastic suspension comprises two 
flexible, second elastic branches extending substantially 
parallel to the first direction, and the blocking member is 
connected to the regulating member by at least two flexible 
elastic links extending substantially parallel to the second 
direction. 


19. Amechanism according to claim 18, wherein said first 
elastic branches and said flexible elastic links are arranged 
to be substantially rectilinear when the regulating member is 
in neutral position. 


20. A mechanism according to claim 14, said energy 
distribution member is a rotary energy distribution wheel 
and wherein said first and second stop members and said 
second elastic suspension are arranged such that said first 
and second stop members move substantially radially with 
regard to the energy distribution wheel, alternately toward 
and away from said energy distribution wheel. 


21. A mechanism according to claim 1, wherein the 
regulator mechanism, the blocking mechanism and the 
monostable elastic member are a monolithic system made in 
a single plate and designed to move essentially in a mean 
plane of said plate. 


22. À mechanism according to claim 1, including a fixed 


stop having a predetermined position relative to a support on 
which the energy distribution member is mounted, 
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wherein the monostable elastic member is connected to a 
decoupled support which is elastically linked to the 
regulator mechanism by an elastic connection, 

wherein said stop is positioned so as to said decoupled 
support as long as one tooth of said energy distribution 
member elastically deforms said monostable elastic 
member from said first geometrical configuration, 

and wherein said elastic connection is rigid enough to 
maintain said decoupled support in abutment with said 
stop while said energy distribution member elastically 
deforms said monostable elastic member. 

23. A mechanism according to claim 22, 

wherein the regulator mechanism has an inertial regulat- 
ing member which is mounted on a support by a first 
elastic suspension and the blocking mechanism has a 
blocking member which is connected to the regulating 
member by at least an elastic link so as to move in 
synchronism with said regulating member, said block- 
ing member being connected to the monostable elastic 
member and cooperating with the energy distribution 
member to alternatively hold and release said energy 
distribution member, 

and wherein the decoupled support is elastically linked to 
the blocking member by said elastic connection. 

24. A mechanism according to claim 22, wherein the 

position of said stop is adjustable relative to the support. 

25. A timepiece having a mechanism according to claim 

1. 
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(57) ABSTRACT 


Mechanical oscillator for a horological movement, compris- 
ing: a central fixed part being configured to be fixed to a 
frame of the horological movement; an inertial rim coaxial 
with a pivoting axis of the mechanical oscillator; at least two 
rigid links extending radially between the central fixed part 
and the inertial rim and supporting the inertial rim; and at 
least two flexible links extending radially from the central 
fixed part; each flexible link comprising a first flexible 
element and a second flexible element substantially coplanar 
to the first element, the first flexible element and the second 
flexible element being rigidly connected at their distal 
extremity; the proximal extremity of the first flexible ele- 
ment being fixed to the fixed part and the proximal extremity 
of the second flexible element being fixed to one of said at 
least two rigid links, such that the inertial rim can oscillate 
around the pivoting axis. 
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MECHANICAL OSCILLATOR FOR A 
HOROLOGICAL MOVEMENT 


FIELD 


[0001] The present invention concerns a mechanical oscil- 
lator for a horological movement that has a very low 
isochronism error and that is insensitive to the direction of 
gravity. The present invention also concerns a horological 
movement comprising the mechanical oscillator. 


DESCRIPTION OF RELATED ART 


[0002] A regulating device is the heart of a mechanical 
watch. It generates oscillations which separate the time into 
equal units and is responsible for the accuracy of the watch. 
In a conventional mechanical watch, the regulating device 
comprises a balance, a spiral spring and an pallet anchor 
escapement. 

[0003] In a conventional regulating device, energy losses 
can be significant due to friction at the pivot of the balance 
and pallet anchor and of the different interfaces. The accu- 
racy of the spiral spring can also be affected by its orienta- 
tion of in space. Problems due to flat-hanging difference 
affect the isochronism of the watch and increase dry friction. 
[0004] Patent EP2090941 to the present applicant 
describes an oscillatory system constituted of a balance and 
a return spring. A frequency correction device has flexible 
elastic straps that are supported on a T-shaped connection 
member or stop. The straps have ends connected to a fixation 
and adjusting interface via pins using locking screws, 
respectively. The interface is secured to a frame by a screw, 
and the member or stop is directly fixed to the balance. The 
member or stop is pressed against free ends of the straps 
during a part of oscillation period. The oscillatory system 
can significantly increase the power reserve of the watch. 
[0005] However, the oscillatory system described in this 
document is sensitive to the direction of gravity. Indeed, the 
displacement of the center of mass effect create a “pendu- 
lum” effect that affects the stiffness of the blade, changing 
slightly the frequency of the pendulum. 


SUMMARY 


[0006] The present disclosure concerns a mechanical 
oscillator for a horological movement, the oscillator com- 
prising: a central fixed part being configured to be fixed to 
a frame of the horological movement; an inertial rim coaxial 
with a pivoting axis of the mechanical oscillator; at least two 
rigid links extending radially between the central fixed part 
and the inertial rim and supporting the inertial rim; and at 
least two flexible links extending radially from the central 
fixed part; each flexible link comprising a first flexible 
element and a second flexible element substantially coplanar 
to the first element, the first flexible element and the second 
flexible element being rigidly connected at their distal 
extremity; the proximal extremity of the first flexible ele- 
ment being fixed to the fixed part and the proximal extremity 
of the second flexible element being fixed to one of said at 
least two rigid links, such that the inertial rim can oscillate 
around the pivoting axis; the first flexible element compris- 
ing two first blades and the second flexible element com- 
prises one second blade coplanar with said first blades, the 
second blade being between the two first blades. 

[0007] The mechanical oscillator provides a very low 
isochronism error and has a low sensitivity to the direction 
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of gravity. The stiffness of the flexible elements during the 
oscillation of the mechanical oscillator is constant. Defi- 
ciencies in the isochronism can be cancelled by a proper 
design of the mechanical oscillator, in particular by adjust- 
ing a ratio of a distance between the proximal extremity of 
the second flexible element and the pivoting axis, over the 
length of the flexible elements. The pivoting axis does not 
shift during the oscillation such that the mechanical oscil- 
lator has a low energy consumption. Moreover, the movable 
parts of the oscillator are not subjected to any friction, 
except with the surrounding air. The mechanical oscillator 
can be made of non-magnetic materials such as silicon. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0008] The invention will be better understood with the 
aid of the description of an embodiment given by way of 
example and illustrated by the figures, in which: 

[0009] FIG. 1 shows a perspective view of a mechanical 
oscillator, according to an embodiment; 

[0010] FIGS. 2a and 24 show a top view of parts of the 
mechanical oscillator of FIG. 1; 

[0011] FIG. 3 shows a perspective view of the mechanical 
oscillator, according to another embodiment; 

[0012] FIGS. 4a and 45 show a top view of parts of the 
mechanical oscillator of FIG. 3; 

[0013] FIG. 5 represents a perspective view of the 
mechanical oscillator according to yet another embodiment; 
[0014] FIGS. ба and 66 illustrate a top view of parts of the 
mechanical oscillator of FIG. 5; 

[0015] FIG. 7 shows the variation in the stiffness as a 
function of the amplitude of the angular movement of the 
inertial rim; 

[0016] FIG. 8 illustrates an example of the angular move- 
ment of the inertial rim; 

[0017] FIG. 9 reports variation of stiffness as a function 
geometrical features of the mechanical oscillator; 

[0018] FIG. 10 represents a central part of the mechanical 
oscillator, according to another embodiment; and 

[0019] FIG. 11 is a schematic representation of the flexible 
link. 


DETAILED DESCRIPTION OF POSSIBLE 
EMBODIMENTS 


[0020] FIG. 1 shows a perspective view of a mechanical 
oscillator 10 according to an embodiment. The mechanical 
oscillator 10 comprises a central fixed part 1, an inertial rim 
4 coaxial with a pivoting axis 11 of the mechanical oscil- 
lator, four rigid links 3 extending radially between the 
central fixed part 1 and the inertial rim 4 and supporting the 
inertial rim 4. The central fixed part 1 is configured to be 
fixed to a frame, or any fixed part, of a timepiece movement. 
[0021] The mechanical oscillator 10 further comprises 
four flexible links 2 extending radially from the central fixed 
part 1. The four flexible links 2 and the four rigid links 3 are 
angularly equally spaced. However, other arrangements are 
also possible. Each flexible link 2 comprises a first flexible 
element 5 and a second flexible element 7 substantially 
coplanar to the first element 5. Each of the first flexible 
element 5 and the second flexible element 7 is rigidly 
connected at their distal extremity. The proximal extremity 
of the first flexible element 5 is fixed to the fixed part 1 and 
the proximal extremity of the second flexible element 7 
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being fixed to one of the four rigid links 3, such that the 
inertial rim 4 can oscillate around the pivoting axis 11. 
[0022] The oscillation movement of the mechanical oscil- 
lator 10 can be transmitted to an escapement (not shown) of 
a regulator in a horological instrument. 

[0023] The first flexible element 5 and the second flexible 
element 7 are configured to bend substantially perpendicular 
to their radial extension. When the inertial rim 4 is pivoted 
around the pivoting axis 11 for a given angle, the first 
flexible element 5 and the second flexible element 7 bend 
such to exert a return force opposed to the pivoting direction. 
The inertial rim 4 can thus oscillate around an equilibrium 
angular position around the pivoting axis 11. 

[0024] As shown in FIG. 1, the first flexible element 5 
comprises a two first blades 5a, 5b and the second flexible 
element 7 comprises a single second blade 7. The two first 
blades 5a, 5b and the second blade 7 are arranged coplanar 
in a plane passing through the pivoting axis 11. In the special 
arrangement of FIG. 1, the central fixed part 1 comprised a 
first fixed part la and a second fixed part 15 coaxial with the 
first fixed part la. One of the first blades 5a is fixed to the 
first fixed part 1a while the other first blade 5b is fixed to the 
second fixed part 1. The distal extremity of the two first 
blades 5a, 5b is fixed to the second blade 7. In the example 
of FIG. 1, the distal extremity of the two first blades 5a, 5b 
is connected to the second blade 7 through a distal connect- 
ing element 9. The second blade 7 can have a width that is 
substantially twice the width of the two first blades 5a, 58. 
[0025] The configuration of the first flexible element 5 and 
the second flexible element 7 allows for guiding the move- 
ment of the inertial rim 4 in a way that only a rotation 
movement around the pivoting axis 11 is possible. 

[0026] The mechanical oscillator 10 is geometrically sym- 
metric with the ring-shaped inertial rim 4 and disc-shaped 
first and second fixed parts la, 1b, and the center of mass 
does not move when the inertial rim 4 is pivoted. The distal 
extremity of the first and second flexible element 5, 7 are not 
fixed and can move freely radially. The mechanical oscilla- 
tor 10 thus has a constant stiffness (flexibility) and a high 
degree of isochronism. The symmetry of the mechanical 
oscillator 10 further allows for limiting a possible twisting 
effect on the distal connecting element 9. 

[0027] In an embodiment, a middle stiffening element 8 is 
comprised in a middle portion of the first and second flexible 
elements 5, 7. The middle stiffening element $ increases the 
stiffness of the first and second flexible elements 5, 7, out of 
the plane of the flexible elements 5, 7, and thus increases the 
resistance to shocks and perturbations of the mechanical 
oscillator 10. In that case, each of the first blades 5a, 5b and 
the second blade 7 have a middle stiffening element 8, 
independent from the middle stiffening element 8 of the 
other blades 5a, 55, 7 such that each blade 5a, 55, 7 can bend 
independently from each other. 

[0028] Moreover, the distal connecting element 9 can play 
the role of a stiffening element or can comprise a distal 
stiffening element 15 (see FIG. 3) The distal stiffening 
element 15 can be used for assembling and positioning the 
first and second flexible elements 5, 7. 

[0029] FIGS. 2а and 25 show a top view of parts of the 
mechanical oscillator 10 of FIG. 1, according to an embodi- 
ment. In particular, FIG. 2a shows a central part 13 of the 
mechanical oscillator 10 comprising the four rigid links 3, 
the inertial rim 4 and the four second blades 7, each having 
a middle stiffening element 8. Each of the four second blades 
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7 is fixed at their proximal extremity to a respective rigid 
link 3 and comprises a distal connecting element 9 at their 
distal extremity. The second blades 7 extend radially from 
proximal end of the rigid link 3. FIG. 25 shows a upper part 
14 of the mechanical oscillator 10 comprising the four first 
blades 5a connected to the first fixed part la at their proximal 
extremity. Each of the four first blades Sa are also provided 
with a middle stiffening element 8 and a distal connecting 
element 9 at their distal extremity. 

[0030] The complete mechanical oscillator 10 can then be 
formed by assembling the central part 13 with the upper part 
14 on top of the central part 13 and a lower part 14', identical 
to the upper part 14 and represented by the same FIG. 2b, 
beneath the central part 13. During the assembly, the con- 
necting elements 9 of the second blade 7 can be connected 
to the connecting elements 9 of the first blades 5a, 5b. 
[0031] The first blades 5a of the upper part 14 and the first 
blades 55 of the lower part can have the same width, such 
that the stiffness (flexibility) of the first blades 5a, 5b is the 
same for the upper part 14 and the lower part. 

[0032] FIG. 3 shows a perspective view of the mechanical 
oscillator 10 according to another embodiment. In this 
embodiment, the first flexible element 5 comprises two first 
blades 5a, 5b and the second flexible element comprise a 
single blade 7 as in the example of FIG. 1. However, the first 
and second first flexible elements 5, 7 do not comprise a 
middle stiffening element 8. The second blade 7 can have a 
width that is substantially twice the width of the two first 
blades 5a, 5. 

[0033] FIGS. 4a and 45 show a top view of parts of the 
mechanical oscillator 10 of FIG. 3, according to an embodi- 
ment. In particular, FIG. 4a shows a central part 13 of the 
mechanical oscillator 10 comprising the four rigid links 3, 
the inertial rim 4 and the four second blades 7. Each of the 
four second blades 7 is fixed at their proximal extremity to 
the rigid links 3 via a rigid ring 16 and comprises a distal 
connecting element 9 at their distal extremity. In this specific 
embodiment, the rigid links 3 extend radially from the rigid 
ring 16 and support a rigid external ring 17 to which the 
inertial rim 4 is rigidly connected. FIG. 4b shows a upper 
part 14 of the mechanical oscillator 10 comprising the four 
first blades 5a connected to the first fixed part la at their 
proximal extremity. Each of the four first blades 5a are also 
provided with a distal connecting element 9 at their distal 
extremity. 

[0034] The complete mechanical oscillator 10 of FIG. 3 
can then be formed by assembling the central part 13 with 
the upper part 14 on top of the central part 13 and a lower 
part 14’, identical to the upper part 14 and represented by the 
same FIG. 46, beneath the central part 13. During the 
assembly, the connecting elements 9 of the second blade 7 
can be connected to the connecting elements 9 of the first 
blades 5a, 5b. 

[0035] As shown in the FIGS. 3 and 45, the first fixed part 
la and the second fixed part 15 comprise four protruding 
portions 19 extending radially from the pivoting axis 11. The 
four protruding portions 19 are angularly distributed such as 
to extend between the first blades 5a, 55 and be aligned with 
the four rigid links 3 when the upper part 14, lower part 14' 
and the central part 13 are assembled. Each of the protruding 
portions 19 can comprise two abutments 18. The abutments 
18 can be used for limiting the amplitude of the pivoting 
movement of the inertial rim 4, for example by abutting on 
the rigid links 3 when the inertial rim 4 oscillates. 
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[0036] A length L of the flexible link 2 can be defined as 
a distance between the proximal extremity of the flexible 
link 2 fixed to the central fixed part 1, and the distal 
extremity of the flexible link 2 fixed to the distal connecting 
element 9. A radius R can be defined as a distance between 
the fixation point of the second flexible element 7 (or 
proximal extremity of the second flexible element 7) of the 
flexible link 2 to one of the rigid links 3 and the pivoting axis 
11. 

[0037] In the configuration of FIGS. 3 and 4a, the length 
L is the distance between the proximal extremity of the 
flexible link 2 fixed to the rigid ring 16 and its distal 
extremity fixed to the distal connecting element 9. The 
radius R corresponds to the radius of the rigid ring 16. In the 
configuration of FIGS. 1 and 2a, the radius R can be defined 
as the distance between the pivoting axis 11 and the point 
where the second flexible element 7 is attached to the rigid 
link 3. In FIG. 2a, this point is represented by the dotted 
circle of radius R. 

[0038] In an embodiment, the ratio of the radius R of the 
rigid ring 16 over the length L corresponds to about 0.6. 
[0039] FIG. 5 shows a perspective view of the mechanical 
oscillator 10 according to yet another embodiment. FIGS. 6a 
and 65 illustrate a top view of the central part 13 and of the 
upper and lower parts 14, 14' of the mechanical oscillator 10 
of FIG. 5. The configuration of the mechanical oscillator 10 
shown in FIGS. 5, 6a and 6b is substantially the same as the 
one shown in FIG. 3. However, here, the first and second 
first flexible elements 5, 7 comprise a middle stiffening 
element 8. Moreover, the second blades 7 are fixed at their 
proximal extremity to the rigid links 3 via a rigid hub 20 
having a radius that is smaller than the radius of the ring 16 
shown in FIG. 48. In other words, the central part 13 does 
not comprise the ring 16 and the rigid links 3 are directly 
connected to the rigid hub 20. In this configuration, the 
radius R corresponds to the radius of the rigid hub 20. 
[0040] In an embodiment, the ratio R/L, of the length L 
over the radius R of the rigid hub 20 corresponds to about 
0.2. 

[0041] Ап optimal value of the ratio R/L, i.e. to obtain a 
good isochronism of the mechanical oscillator 10, depends 
on the dimensions of the flexible links 2, and thus on the 
dimensions of the first flexible element 5 (such as the first 
blades 5a, 55) and the second flexible element? (such as the 
second blades 7), and on the Poisson’s ratio of the material 
used to make the flexible links 2. 

[0042] The optimal value of the ratio R/L can be deter- 
mined by using a finite element method, for example, by 
using elements that can model an out-of-plane stress gradi- 
ent, possibly taking into account large displacement hypoth- 
esis. Successive simulations can then be run such as to 
determine the ratio that corresponds to the specific configu- 
ration of the mechanical oscillator 10 and to a specific 
application. 

[0043] An optimal value of the ratio R/L can further be 
determined by running by using an approximate empiric 
formula, when using silicon material with a Poisson modu- 
lus of about 0.28. 

[0044] An optimal value of the ratio R/L can further be 
determined by adjusting the length of the flexible links 2 
and/or the displacement (dimensions) of the fixation means 
16, 20 of the flexible links 2. To this end, an adjusting device 
(not shown) can be included to the mechanical oscillator 10. 
By performing such adjustment and by measuring the oscil- 
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lating frequency function of the amplitude a good isochro- 
nism of the mechanical oscillator 10 can be achieved. 
[0045] According to an embodiment, an optimal value of 
the ratio R/L is determined by using the empirical equation 
1: 
PoBopRo)76.38-10R ¿¿-0.393Ror Ro 3.26107 
2-R r5 A08-R,,-0.108 


where R,, is the slenderness ratio of the flexible link 2 and 
with R,=L/b, where b is the width of the flexible link 2; R,, 
is the slenderness ratio of the flexible link 2 cross-section, 
with R =hyb where h is the thickness of the flexible link 2. 
FIG. 11 is a schematic representation of the flexible link 2 
showing the width b, the thickness b and the length L of the 
flexible link 2. The domain of validity of equation 1 is given 
by: 

Re €[0.10] 
and 

Res Є[0,0.25] 


[0046] Determining an optimal value of the ratio R/L 
allows for achieving a constant stiffness of the flexible links 
2 and thus, an isochronous mechanical oscillator 10. 
[0047] Isochronism deficiency can originate from a defor- 
mation of the flexible links 2 according to a non-natural axis 
implying a stiffening of the flexible links 2. This effect can 
be cancelled by using a ratio R/L being equal to about 0.6. 
Isochronism deficiency can further originate from the bend- 
ing of the first flexible element 5 and the second flexible 
element 7 during the oscillation of the inertia rim 4. The 
bending depends on the dimensions of the first and second 
flexible elements 5, 7, in particular the bending amplitude 
increases with decreasing the thickness of the first and 
second flexible elements 5, 7 and with increasing their 
length. Here, the isochronism deficiency can be cancelled by 
decreasing the ratio R/L. 

[0048] FIG. 7 shows the variation in the stiffness in 
Nm/rad calculated as a function of the amplitude 6, of the 
angular movement of the inertial rim 4 (see FIG. 8) around 
the pivoting axis 11 of the mechanical oscillator 10 for 
several combinations of widths and lengths of the first and 
second flexible elements 5, 7. Depending on the combina- 
tion of width and length of the first and second flexible 
elements 5, 7, the stiffness can increase or decrease with 
increasing amplitude 6., from the unsolicited angular posi- 
tion 6 =0. 

[0049] FIG. 9 reports the ratios (max(k)-min(k))/min(k) 
where max(k) is the calculated maximum stiffness and 
min(k) is the calculated minimum stiffness taken from FIG. 
7 as a function of the ratio R/L, for the several combinations 
of widths and lengths of the first and second flexible 
elements 5, 7. FIG. 9 shows that for a ratio R/L of 0.6, 
max(k)=min(k), resulting in a constant stiffness of the first 
and second flexible elements 5, 7 and thus, an isochronous 
mechanical oscillator 10, when neglecting the Poisson 
modulus. 

[0050] Іп an embodiment, the ratio R/L, is between 0.1 
and 0.6, depending on the Poisson modulus. 

[0051] The isochronism of the mechanical oscillator 10 
can be influenced by external effects such as the mainte- 
nance of the oscillations of the mechanical oscillator 10 by 
an escapement or a variation in the inertia of the mechanical 
oscillator 10 when the latter oscillates. In that case, the ratio 
R/L, can be such that the external effects are compensated, 
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1.е., the isochronism deficiency originating from a deforma- 
tion of the flexible links 2 compensates the one due to the 
external effects. In other words, the ratio R/L can be selected 
such that the isochronism deficiency of the mechanical 
oscillator 10 is substantially null. 

[0052] More particularly, a ratio R/L between 0.2 and 0.6 
allows for obtaining an isochronism deficiency of the 
mechanical oscillator 10 as low as +1.5 second per day for 
an amplitude 0, of the angular movement between 10° and 
15? (corresponding to phi0, 25*phi0) of the mechanical 
oscillator 10 around the pivoting axis 11. The ratio R/L can 
be between 0.05 and 0.6. Using a wider range of ratio R/L 
may result in a non-null isochronism deficiency. For 
instance, obtaining a negative isochronism deficiency may 
be useful for compensating a positive isochronism defi- 
ciency originating from an external perturbation (such as an 
escapement). 

[0053] The material used to make the mechanical oscilla- 
tor 10 disclosed herein is preferably silicon but can also 
include any other suitable materials such as quartz, glass, 
metallic glass, metal, polymer or any combination of these 
materials. 

[0054] The mechanical oscillator 10 can be fabricated by 
using an suitable machining process including for example 
Deep Reaction Ion Etching (DRIE), Wire-Electro-Discharge 
Machine (w-EDM), femto-second laser structuring, LIGA, 
molding or classical machining of monolithic parts or 
assembled parts. 

[0055] In the case silicon is used as material forming the 
mechanical oscillator 10, a correction of the thermal drift 
can be performed by adding a silicon oxide layer of an 
appropriate thickness. This correction can be made to cover 
a temperature range comprised between 8° C. and 38* C, 
The thickness of the oxide layer is usually comprised 
between 0 and 3 micrometers. 

[0056] The inertia rim 4 provide the inertia of the 
mechanical oscillator 10. In the configurations of FIGS. 3 
and 5, the inertia rim 4 can be formed integral with the 
external ring 17. Alternatively, the external ring 17 can be 
used as the inertia rim 4. In that case, the inertia is provided 
by the material used for machining the mechanical oscillator 
10, made integral (the flexible elements 2, 5, 7 being made 
on the same material as the rigid elements 3, 4). 

[0057] Тһе oscillation frequency of the mechanical oscil- 
lator 10 can be adjusted by adjusting the inertia of the 
mechanical oscillator 10. This can be achieved, for example 
by adding, or removing, small quantities of material on the 
inertia rim 4. For instance, a material such as gold or any 
other adapted material can be deposited on the inertia rim 4. 
The added material has preferably a high density and can 
adhere well enough on the surface of the inertia rim 4. Other 
method than deposition can be used for adding and/or 
removing material, such as adding to the inertia rim 4 or 
cutting out from the inertia rim 4 pieces of material. 
[0058] The description of the present invention has been 
presented for purposes of illustration and description, but is 
not intended to be exhaustive or limited to the invention in 
the form disclosed. Many modifications and variations will 
be apparent to those of ordinary skill in the art without 
departing from the scope and spirit of the invention. 
[0059] For example, the distal extremity of the first flex- 
ible elements 5 and the second flexible elements 7 can be 
linked by a coupling ring 12. Such coupling ring 12 is 
represented in FIG. 10 showing the central part 13 of the 
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mechanical oscillator 10, wherein the coupling ring 12 is 
coupling the distal extremity of the second flexible elements 
7. The coupling ring 12 allows for couplings the different 
vibration modes of the first and second flexible elements 5, 
7. The coupling ring 12 is preferably made more compliant 
such that 1t becomes flexible, in order to avoid impeding a 
movement of the first and second flexible elements 5, 7 in 
the radial direction. 

[0060] Moreover, other configurations of the mechanical 
oscillator 10 are possible. For example, the mechanical 
oscillator 10 can comprise at least two flexible links 2, for 
instance, three, four, five, six or eight flexible links 2. The 
mechanical oscillator 10 can comprise at least two rigid 
links 3, for instance, three, four, five, six or eight rigid links 
3. The number of flexible links 2 need not to be equal to the 
number of rigid links 3. 

[0061] The first flexible element 5 can comprise one or a 
plurality of coplanar first blades 5а, 55, for example, more 
than two. Similarly, the second flexible element 7 can 
comprise a plurality of coplanar second blades. 


REFERENCE NUMERAL USED IN THE 
FIGURES 


[0062] 1 central fixed part 

[0063] 1a first fixed part 

[0064] 16 second fixed part 

[0065] 2 flexible link 

[0066] 3 rigid link 

[0067] 4 inertia rim 

[0068] 5 first flexible element 

[0069] 5a first blade 

[0070] 55 first blade 

[0071] 6 rigid part 

[0072] 7 second flexible element, second blade 
[0073] 8 middle stiffening element 

[0074] 9 distal connecting element 

[0075] 10 mechanical oscillator 

[0076] 11 pivoting axis of the mechanical oscillator 
[0077] 12 coupling ring 

[0078] 13 central part 

[0079] 14 upper part 

[0080] 15 distal stiffening element 

[0081] 16 rigid ring 

[0082] 17 external ring 

[0083] 18 abutment 

[0084] 19 protruding portion 

[0085] 20 hub 

[0086] 0, amplitude of the angular movement 


1. Mechanical oscillator for a horological movement, the 
oscillator comprising: 

a central fixed part being configured to be fixed to a frame 
of the horological movement; 

an inertial rim coaxial with a pivoting axis of the mechani- 
cal oscillator; 

at least two rigid links extending radially between the 
central fixed part and the inertial rim and supporting the 
inertial rim; and 

at least two flexible links extending radially from the 
central fixed part; 

each flexible link comprising a first flexible element and 
a second flexible element substantially coplanar to the 
first element, the first flexible element and the second 
flexible element being rigidly connected at their distal 
extremity; 
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the proximal extremity of the first flexible element being 
fixed to the fixed part and the proximal extremity of the 
second flexible element being fixed to one of said at 
least two rigid links, such that the inertial rim can 
oscillate around the pivoting axis; 

the first flexible element comprising two first blades and 
the second flexible element comprises one second blade 
coplanar with said first blades; wherein the second 
blade is between the two first blades. 

2. The mechanical oscillator according to claim 1, 

wherein the first flexible element and the second flexible 
element are configured to bend substantially perpen- 
dicular to their radial extension. 

3. The mechanical oscillator according to claim 1, 

wherein the ratio of a radius, corresponding to a distance 
between the proximal extremity of the second flexible 
element and the pivoting axis, over a length of the 
flexible link is between 0.2 and 0.6. 

4. The mechanical oscillator according to claim 3, 

wherein said ratio is such that the isochronism of the 
oscillator is +1.5 second per day for an amplitude of the 
angular movement between 10° and 15°. 

5. The mechanical oscillator according to claim 1, 

wherein said at least two flexible links comprises three, 
four, five, six or eight flexible links; and/or said at least 
two rigid links comprises three, four, five, six or eight 
rigid links. 

6. The mechanical oscillator according to claim 1, 

wherein the first flexible element comprises a plurality of 
coplanar first blades and wherein the second flexible 
element comprises at least one second blade coplanar 
with said plurality of coplanar first blades. 

7. The mechanical oscillator according to claim 6, 

wherein said plurality of coplanar blades comprises two 
first blades arranged on each side of one second blade. 

8. The mechanical oscillator according to claim 7, 

wherein the second blade has a width that is substantially 
twice the width of the two first blades. 
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9. The mechanical oscillator according to claim 1, 
wherein each of the first flexible element and the second 
flexible element comprises at least one stiffening ele- 
ment. 
10. The mechanical oscillator according to claim 9, 
wherein a middle stiffening element is comprised in a 
middle portion of the first and second flexible elements. 
11. The mechanical oscillator according to claim 9, 
wherein a distal stiffening element is comprised at the 
distal extremity of the first and second flexible ele- 
ments. 
12. The mechanical oscillator according to claim 1, 
wherein the distal extremity of the first flexible elements 
and the second flexible elements are linked by a cou- 
pling ring. 
13. The mechanical oscillator according to claim 1, 
being made in one of silicon, quartz, glass, metallic glass, 
metal, polymer or any combination of these materials. 
14. A horological movement comprising a mechanical 
oscillator comprising a central fixed part being configured to 
be fixed to a frame of the horological movement; an inertial 
rim coaxial with a pivoting axis of the mechanical oscillator; 
at least two rigid links extending radially between the central 
fixed part and the inertial rim and supporting the inertial rim; 
and at least two flexible links extending radially from the 
central fixed part; each flexible link comprises comprising a 
first flexible element and a second flexible element substan- 
tially coplanar to the first element, the first flexible element 
and the second flexible element being rigidly connected at 
their distal extremity; the proximal extremity of the first 
flexible element being fixed to the fixed part and the proxi- 
mal extremity of the second flexible element being fixed to 
one of said at least two rigid links, such that the inertial rim 
can oscillate around the pivoting axis; 
the first flexible element comprising two first blades and 
the second flexible element comprises one second blade 
coplanar with said first blades; wherein the second 
blade is between the two first blades. 
15. A timepiece comprising the horological movement 
according to claim 14. 
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Mechanical oscillator including an inertial body joined to a 
support by an elastic system, the elastic system being 
arranged to confer the inertial body substantially two 
degrees of freedom in rotation about a point having a 
substantially fixed relationship with respect to the support, 
and substantially no degrees of freedom in translation. The 
elastic system includes at least two rods and an L-shaped 
beam the rods and the L-shaped beam being situated in a 
single plane when the inertial body is in a neutral position. 
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PRIORITY 


[0001] The present application claims priority of Euro- 
pean application EP17155984.2, herewith incorporated by 
reference in its entirety. 


TECHNICAL FIELD 


[0002] The present invention relates to the field of 
mechanical oscillators. More specifically, it relates to a two 
degree-of-freedom (DOF) mechanical oscillator intended 
for use as a timebase in a timepiece without a conventional 
escapement. 





STATE OF THE ART 


[0003] Horological escapements are well-known to their 
discretization of' time which produces stop and go motion of 
the drive train resulting in energy losses such as audible 
ticking. On the other hand, 2-DOF oscillators can produce 
unidirectional trajectories which can be maintained by a 
simple crank mechanism, resulting in more efficient con- 
tinuous motion. 2-DOF oscillators producing unidirectional 
trajectories are known as IsoSpring, see the publication S. 
Henein, I. Vardi, L. Rubbert, К. Bitterli, N. Ferrier, S. 
Fifanski, D. Lengacher, IsoSpring : vers la montre sans 
échappement, Actes de la Journée d'Etude de la SSC 2014, 
49-58. 

[0004] In order to be acceptable timebases, 2-DOF oscil- 
lators should be isochronous, and specifications for this were 
first given by Isaac Newton in 1687 in his Principia Math- 
ematica, Book I, Proposition X: There must be a central 
isotropic linear restoring force; see the above-mentioned 
references for details. Newton showed that the resulting 
motion lies in a single plane. 

[0005] The first 2-DOF oscillators produced by the appli- 
cant were based on XY stages and described in EP2894521, 
then analyzed scientifically in the paper L. Rubbert, R. A. 
Bitterli, N. Ferrier, S. K. Fifanski, I. Vardi and S. Henein, 
Isotropic springs based on parallel flexure stages, Precision 
Engineering 43 (2016), 132-145. These are translational 
oscillators, where the oscillating mass undergoes pure trans- 
lation. 

[0006] These oscillators have the disadvantage that their 
functionality is affected by a change of orientation with 
respect to gravity, and are hence unsuitable for application 
to a portable timepiece since they do not respect Newton’s 
specifications unless they retain the same orientation with 
respect to gravity. 

[0007] The conditions for isochronism are: 

[0008] Central restoring force: The oscillator restoring 
force should always be towards a single neutral point. 

[0009] Linear restoring force: The oscillator restoring 
force should be linear with respect to radial distance 
from the neutral point. 

[0010] Stiffness isotropy: Stiffness should be indepen- 
dent of the direction of the displacement of the inertial 
mass. 

[0011] Mass isotropy: Oscillator mass should be inde- 
pendent of its position. 

[0012] Planar motion: The oscillating mass should 
move in a single plane. 
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[0013] Moreover, since the main motivation for the oscil- 
lators considered here is to use them as time bases for 
portable timekeepers such as wristwatches, they should also 
satisfy: 
[0014] Gravity insensitivity: Stiffness should be insen- 
sitive to gravity. 
[0015] Linear shock insensitivity: Oscillator kinematics 
should be insensitive to linear shocks. 


[0016] Angular shock insensitivity: Oscillator kinemat- 
ics should be insensitive to angular shocks. 


[0017] Compatibility with small-scale fabrication: 
Oscillator design should be compatible with small- 
scale fabrication, particularly, to be suitable for micro- 
fabrication applications such as wrist watches. 


[0018] The document WO2015/104693, in the name of the 
present applicant, describes a purely rotational 2-DOF 
spherical oscillator (10), illustrated in FIG. 1. 


[0019] This oscillator comprises an inertial mass formed 
as a rigid spherical body (1) connected to a support (0) by 
an elastic system comprising four flexible rods (2)-(5). Three 
of these rods (2)-(4) are substantially elastically identical 
and are located in the x-y plane which is referred to in the 
following description as the equatorial plane. A fourth rod 
(5) is located along the z-axis is referred to as the polar axis, 
which intersects the center of mass of the inertial body 1. 
Rods (2)-(4) are angularly distributed around the z-axis by 
a 120-degree rotation about said axis. The center of mass of 
the body (1) is located at the intersection of the equatorial 
plane and the polar axis (point O). Point O is also the center 
of rotation of the body. The cross-section of the fourth rod 
(5) should be area moment of inertia symmetric, 1.е., it 
should have a diagonal matrix of area moments of inertia 
with two identical elements. A circle and a square are 
common examples for such cross-sections. The equatorial 
plane should intersect rod (5) at 18 the distance of the rod 
length from its clamping point into spherical body (1), this 
in order to minimize the parasitic shift of the center of 
rotation. 


[0020] Due to the spherical symmetry of the oscillating 
mass, this oscillator is less dependent on the orientation of 
gravity than translational oscillators. The spherical oscillator 
does, however, present several drawbacks. 


[0021] The spherical oscillator does not respect all of 
Newton’s specifications, so is not isochronous. 


[0022] Although isochronism is no longer theoretically 
possible, it is still possible, with a suitable restoring force, to 
obtain a weaker form of isochronism which we call circular 
isochronism. By this we mean that all purely circular orbits 
have the same period. The suitable restoring force achieving 
this is described in patent WO2015/104693, and is termed 
“scissors law.” 


[0023] Although stiffness isotropy is generally good in 
most orientations, as is its gravity insensitivity, a displace- 
ment of the center of mass of the spherical oscillator 
represents a parasitic shift in the equatorial plane caused by 
the shortening of the equatorial rods when they are subject 
to bending due to body rotation. This parasitic shift leads to 
large stiffness anisotropy when gravity has a component in 
the equatorial plane. Since stiffness is affected by gravity 
when this plane contains a component of the gravity vector, 
it must be concluded that the spherical oscillator is gravity 
sensitive. 
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[0024] Furthermore, although this oscillator is insensitive 
to angular shock around the polar axis, it remains sensitive 
to angular shocks about the other axes. 


[0025] Finally, the spherical form of the inertial mass is 
largely incompatible with the microfabrication techniques 
commonly used to produce elements of wrist watches. 


[0026] An object of the invention is thus to at least 
partially overcome the above-mentioned drawbacks of the 
prior art. 


SUMMARY OF THE INVENTION 


[0027] To this end, the invention concerns a mechanical 
oscillator comprising an inertial body joined to a support by 
means of an elastic system, said elastic system being 
arranged to confer (i.e. provide) said inertial body substan- 
tially two degrees of freedom in rotation about a point 
having a substantially fixed relationship with respect to said 
support, and substantially no degrees of freedom in trans- 
lation. Said point may be at the intersection between a polar 
axis and a mid-plane of the oscillator. 


[0028] According to the invention, the elastic system 
comprises at least two rods and an L-shaped beam, at least 
said rods, and also ideally said beam, being situated, when 
said inertial body is in a neutral position (i.e. when it is at 
rest), in a single plane. An L-shaped beam, in this context, 
may comprise two straight leaf springs joined at an angle to 
each other such that their mid-planes intersect along a line. 
The L-shaped beam can either be situated in the same plane 
as the rods when the inertial body is in its neutral position, 
or can be in a parallel plane. 


[0029] As a result, a 2-DOF oscillator is proposed which 
has circular isochronism, at least in certain orientations, and 
which is suitable for integration in a portable timepiece such 
as a watch, and which can conveniently be manufactured by 
contemporary micromachining methods, e.g., by etching 
from one or more plates of material, additive manufacturing, 
or similar. The exact process depends on whether the 
L-shaped beam is in the same plane as the rods (in which 
case the entire oscillator takes up less height and can be 
fabricated easily from a single plate of material), or lies in 
a parallel plane. 


[0030] Advantageously, said L-shaped beam is formed 
from two straight leaf springs joined at an angle to each 
other, and wherein said point lies on a locus defined by the 
intersection of the mid-planes of the said straight leaf 
springs. 

[0031] Advantageously, said rods are substantially elasti- 
cally identical and are evenly angularly spaced around said 
point. These rods ideally are three in number. 


[0032] In one configuration, the inertial body surrounds 
said support, whereas in another configuration, the support 
is disposed to the outside of said inertial body, in the plane 
thereof, and may surround it at least partially. 


[0033] In another configuration, the mechanical oscillator 
further comprises an intermediate body connected to said 
support by means of said two rods, and is connected to said 
inertial body by means of at least one beam. The inertial 
body is further connected to said support by at least two rods 
which are substantially elastically identical and are evenly 
angularly spaced in the plane of the oscillator around said 
point. This type of oscillator is referred to as a “compound 
oscillator". 
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[0034] Advantageously, the inertial body is substantially 
annular and surrounds said intermediate body, maximizing 
its inertia and its freedom of angular movement. 

[0035] The invention further relates to a mechanical oscil- 
lator system comprising at least two mechanical oscillators 
as defined above, the inertial bodies of each of said mechani- 
cal oscillators being kinematically coupled. The isochronism 
of the system can thus be improved, and its sensitivity to the 
direction of the gravity vector can be reduced. 

[0036] The inertial bodies of the system can be kinemati- 
cally coupled by two L-shaped beams. 

[0037] In a particular embodiment, the mechanical oscil- 
lator system may comprise four mechanical oscillators of 
any type as defined above. A first inertial body, which 
belongs to a first of said oscillators, is kinematically coupled 
to a second inertial body belonging to a second of said 
oscillators by two L-shaped beams. This second inertial 
body is kinematically coupled to a third inertial body 
belonging to a third of said oscillators, by means of one 
further L-shaped beam. This third inertial body is kinemati- 
cally coupled to a fourth inertial body belonging to a fourth 
of said oscillators by one yet further L-shaped beam, and this 
fourth inertial body is coupled to said first inertial body by 
two yet further L-shaped beams. 

[0038] A mechanical oscillator system which is entirely 
insensitive to the direction of the gravity vector is thus 
proposed, in terms of both gravity insensitivity and sensi- 
tivity to angular shocks. Furthermore, this system transmits 
no torque to the support during oscillations, improving its 
efficiency and thus its Q-factor. 

[0039] In this arrangement, the rods of said first oscillator 
are preferably related to the rods of the said third oscillator 
by a 180-degree rotation in the plane and a translation, and 
the rods of said second oscillator and said fourth oscillator 
are likewise related to each other by a 180-degree rotation 
about their respective combined center of gravity. 

[0040] In another construction, the mechanical oscillator 
system may comprise two non-compound oscillators as 
defined above. These oscillators constitute a first and second 
oscillator respectively. The system further comprises one 
compound oscillator constituting a coupling element, link- 
ing the first and second oscillators. 

[0041] In this construction, first inertial body of the first 
oscillator is advantageously kinematically linked to a body 
belonging to said coupling element by means of two 
L-shaped beams, and the inertial body of the second oscil- 
lator is advantageously kinematically linked to said body 
belonging to said coupling element by means of two further 
L-shaped beams. 

[0042] In this construction, complete gravity and angular 
shock insensitivity can be achieved with only three cores, 
making the system more compact and more economic to 
manufacture than the four-oscillator variant defined above. 
[0043] Advantageously, each rod of said first oscillator is 
related to a corresponding rod of said second oscillator by a 
180-degree rotation about a polar axis of said first oscillator 
and a translation. 

[0044] In each embodiment of a mechanical oscillator 
system, the mechanical oscillators, in their neutral positions 
(i.e. when they are at rest), advantageously lie in a single 
plane, making fabrication simple. 

[0045] It should be noted that all the above-mentioned 
aspects of the invention can be combined in any manner 
which makes technical sense. 
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BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0046] The invention will now be described in reference to 
the appended figures, which illustrate: 

[0047] FIG. 1: a schematic isometric view of the above- 
mentioned prior art spherical oscillator; 

[0048] FIG. 2: a plan and an isometric view of an embodi- 
ment of a mechanical oscillator according to the invention; 
[0049] FIG. 3: two plan views and an isometric view of an 
embodiment of a mechanical oscillator system according to 
the invention; 

[0050] FIGS. 4a-5: two plan views and an isometric view 
of a further embodiment of a mechanical oscillator system 
according to the invention; 

[0051] FIG. 5: a plan view and an isometric view of the 
corner of an L-shaped beam flexure; 

[0052] FIG. 6: a plan view and an isometric view of a 
further embodiment of a mechanical oscillator according to 
the invention; and 

[0053] FIGS. 7a-b: two plan views and an isometric view 
of a further embodiment of a mechanical oscillator system 
according to the invention. 


EMBODIMENTS OF THE INVENTION 


[0054] FIG. 2 illustrates a first embodiment of a mechani- 
cal oscillator (10) according to the invention. This embodi- 
ment is a single-core oscillator, which is similar in kinemat- 
ics to that of FIG. 1, except that it has been rationalized into 
a planar form suitable for microfabrication. In essence, the 
fourth rod (5) of FIG. 1 has been replaced by an L-shaped 
flexure (105), (106), as will be described in more detail 
below. Such a transition from a polar rod to an L-shaped 
flexure is conceptually non-trivial. In all the embodiments 
described below, the L-shaped flexure is in the same plane 
as the rods (see below), which gives a particularly compact 
oscillator, however it can be in a different, parallel plane and 
still function correctly. 

[0055] This oscillator (10) comprises an inertial body 
(101) formed as an annulus which is connected to a rigid 
support (100) by an elastic system comprising three elasti- 
cally-identical rods (102)-(104) arranged at 120-degree 
angular intervals with respect to each other about polar axis 
(108), and an L-shaped flexure with elastically-identical 
orthogonal blades (105) and (106) connected to each other 
via a rigid corner (107). Polar axis (108) coincides with the 
intersection line of mid-planes of the two individual blades 
(105) and (106) which constitute the L-shaped flexure. The 
center of mass of the body is at the intersection of polar axis 
(108) and the x-y plane (the oscillator (10) is symmetric with 
respect to x-y plane). 

[0056] It should also be noted that the annulus (101) can 
constitute the fixed support, and the element indicated as a 
support (100) can constitute the inertial body. 

[0057] Like the spherical oscillator of FIG. 1, the inertial 
body (101) has a first degree of freedom in rotation around 
the x axis, a second degree of freedom in rotation around the 
y axis, and substantially no other degree of freedom, either 
in rotation or in translation. While it is impossible to 
absolutely prevent any movement at all in other potential 
degrees of freedom since any structure can be deformed in 
compression or tension according to Hooke's law, it is 
considered that a stiffness exceeding 100, preferably 1,000, 
further preferably 10,000, times the stiffness of at least one 
of the intended degrees of freedom around the axes x and y 
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as described above is substantially rigid and hence does not 
constitute a degree of freedom in the sense of this patent. 
This applies equally to all the other embodiments detailed 
below, and will not be repeated ad nauseam. 

[0058] As a result, the inertial body (101) can carry out an 
orbital, tilting rotation, similar to a disc spinning on a flat 
surface but with a constant period of rotation, with the 
normal to the plane of the inertial body (101) thus rotating 
around the polar axis (108). This rotation can be maintained 
e.g. by means of a crank arrangement (C), illustrated sche- 
matically, or any other convenient arrangement to stimulate 
and drive the oscillations of the inertial body (101). 

[0059] It should be noted that the exact shapes of the 
components of the oscillator (10) are arbitrary, and can be 
changed according to the needs of the constructor, for 
aesthetic purposes, etc. 

[0060] In this embodiments, stiffness isotropy is achieved, 
but is however sensitive to gravity, and the oscillator (10) is 
insensitive to angular shock about the polar axis but sensi- 
tive to other angular shocks. 

[0061] This oscillator (10) is compatible with microfabri- 
cation techniques, as are all the other embodiments 
described below. 

[0062] FIG. 3 illustrates a further embodiment of a 
mechanical oscillator system (11), comprising two "cores", 
each being an individual oscillator (10a), (105), and these 
terms are interchangeable. Each of these cores (10a), (105) 
comprises an inertial body (201), (202), which are substan- 
tially inertially identical one with respect to the other, and a 
set of flexures, which are substantially elastically-identical 
for each core. À crank mechanism (C) or similar can act on 
one or more of the inertial bodies (201), (202) as above. The 
first core (10a) comprises of a first inertial body (201) 
connected to a support (200) by an elastic system compris- 
ing three rods (203)-(205) equally spaced at 120-degree 
angular intervals one with respect to the other about axis 
(218), and an L-shaped flexure with orthogonal blades (209) 
and (210). Axis (218) is the polar axis of the first core (10a) 
and is the intersection line of the mid-planes of blades (209) 
and (210), which are again joined by a substantially rigid 
corner. 

[0063] The second core (105) comprises of a second 
inertial body (202) connected to the support (200) by three 
rods (206)-(208) again equally spaced one with respect to 
another at 120-degree angular intervals about axis (217) and 
an L-shaped flexure with orthogonal blades (211) and (212). 
Axis (217) is the polar axis of the second core (105) and is 
the intersection line of the mid-planes of blades (211) and 
(212). Rods (203)-(208) are substantially elastically identi- 
cal. The first and second bodies (201) and (202) are con- 
nected by two L-shaped flexures with each comprising two 
substantially elastically identical orthogonal blades (213), 
(214) and (215), (216) respectively. Blades (215) and (216) 
and blades (213) and (214) have mirror symmetry with 
respect to the x-z plane where z is the axis perpendicular to 
the x and y axes. Blades (213) and (215) and blades (214) 
and (216) have mirror symmetry with respect to the y-z 
plane. Axes (217) and (218) are parallel to the z axis, pass 
through the x axis and are at the same distance from the y 
axis. The equatorial rods of the first core (rods (203)-(205)) 
are disposed a 180 degree rotation with respect to the 
equatorial rods of the second core (rods (206)-(208)). The 
center of mass of the first and the second cores (10a), (105) 
are at the intersection of axes (218) and (217) with the x-y 
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plane, respectively. The oscillator is symmetric with respect 
to the x-y plane. Blades (209) and (211) are identical and 
located along the x axis. Blades (210) and (212) are identical 
and are parallel to the y axis. Blades (209) and (211) are 
shorter than blades (210) and (212) in order to achieve 
stiffness isotropy. 

[0064] In this embodiment, support (200) comprises an 
annular outer support, and a smaller inner support situated 
between the two inertial bodies (201) and (202) in order to 
provide convenient anchor points for the various flexures. 
[0065] Seen globally, each core (10a), (10b), including all 
its flexures, is a 180-degree rotation of the other, about an 
axis parallel to the z axis and intersecting the xy plane at the 
combined center of mass of both cores (10a), (108). 
[0066] As a result of this structure, the oscillator system 
(11) has two degrees of freedom in rotation. Each core (10a), 
(105) is coupled such that, when one core rotates about the 
x axis, the other rotates about the x axis with the same angle 
and in the same direction. When one core rotates about an 
axis parallel to the y axis and intersecting its own polar axis 
(217), (218), the other rotates about a corresponding axis 
parallel to the y axis and intersecting its own polar axis 
(218), (217) with same angle but in the opposite direction. 
In other words, each core (10a), (106) undergoes a tilting 
orbital motion which is a mirror image in the y-z plane with 
respect to the other core. 

[0067] In this variant, stiffness isotropy is achieved, but 
the stiffness is sensitive to gravity. In respect of angular 
shocks, there is insensitivity about the y and z axes, but not 
about the x axis. 

[0068] FIGS. 4a and 4b illustrate a further embodiment of 
a mechanical oscillator system (11) according to the inven- 
tion. This oscillator (11) comprises four oscillator cores, as 
defined above, upon which a crank mechanism (C) or similar 
can act, as described previously. 

[0069] This quad-core oscillator comprises of four sub- 
stantially identical single-core oscillators (10a), (105), 
(10c), (104). The first core (10a) comprises а first inertial 
body (301) connected to a support (300) by an elastic system 
comprising three rods (305)-(307) equally spaced at a 120- 
degree angular intervals each with respect to the other about 
axis (337), and an L-shaped flexure with orthogonal blades 
(308) and (309). Axis (337) is the polar axis of the first core 
(10а) and is the intersection line of the mid-planes of blades 
(308) and (309). The center of mass of the first core (10а) is 
located at the intersection of polar axis (337) and the x-y 
plane. The oscillator (10) is symmetric with respect to the 
x-y plane. 

[0070] The second core (105) comprises a second inertial 
body (302) connected to a support (350) by a further elastic 
system comprising three rods (310)-(312) equally spaced at 
a 120-degree angular intervals about axis (338) and an 
L-shaped flexure with orthogonal blades (313) and (314). 
Axis (338) is the polar axis of the second core (105) and is 
the intersection line of the mid-planes of blades (313) and 
(314). The center of mass of the second core (108) is located 
at the intersection of polar axis (338) and the x-y plane. 
[0071] The third core (10cc) comprises a third inertial 
body (303) connected to a support (360) by a further elastic 
system comprising three rods (315)-(317) equally distrib- 
uted at a 120-degree angular rotation each with respect to the 
other about axis (339), and an L-shaped flexure with 
orthogonal blades (318) and (319). Axis (339) is the polar 
axis of the third core (10c) and is the intersection line of the 
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mid-planes of blades (318) and (319). The center of mass of 
the third core is located at the intersection of polar axis (339) 
and the x-y plane. 


[0072] The fourth core comprises a fourth inertial body 
(304) connected to a support (370) by a further elastic 
system comprising three rods (320)-(322) equally distrib- 
uted at a 120-degree angular rotation each with respect to the 
other about axis (340), and an L-shaped flexure with 
orthogonal blades (323) and (324). Axis (340) is the polar 
axis of the fourth core (10 and is the intersection line of the 
mid-planes of blades (323) and (324). The center of mass of 
the fourth core is located at the intersection of polar axis 
(340) and the x-y plane. Rods (305)-(307), (310)-(312), 
(315)-(317) and (320)-(322) are substantially elastically 
identical, each with respect to the others. Blades (308), 
(309), (313), (314), (318), (319), (323), (324) are also 
substantially elastically identical, each with respect to the 
others. 


[0073] The four inertial bodies (301)-(304) are connected 
by six L-shaped flexures with substantially elastically iden- 
tical orthogonal blades (325)-(336). Blades (327), (328), 
(329), (330) and (331), and blades (326), (325), (336), (335) 
and (332) have mirror symmetry respectively by pairs (1.е. 
the first listed blade of the first set has this symmetry with 
the first listed blade of the second listed set and so on; this 
policy is adhered to throughout the description) with respect 
to the x-z plane (centered on the combined center of mass of 
the four cores. Blades (333) and (334) have mirror symmetry 
with blades (335) and (336) respectively with respect to a 
plane parallel to the z axis containing axis (342). This axis 
(342) passes through the centers of mass of the first and 
fourth cores (10a), (104). Blades (330), (331), (332), (333) 
and (335) and blades (329), (327), (326), (334) and (336) 
respectively have mirror symmetry by pairs with respect to 
the y-z plane. 


[0074] Blades (326), (327) and blades (325), (328) respec- 
tively have mirror symmetry by pairs with respect to the 
plane parallel to the z axis containing axis (341). This axis 
(341) passes through the centers of mass of the first and 
second cores (10a), (105). Axes (337)-(340) are parallel to 
the z axis, equally distributed about point O and are at the 
same distance from the z axis. Axes (337), (340), and axes 
(338), (338) have mirror symmetry with respect to the x-z 
plane. Axes (337), (338) and axes (340), (339) have mirror 
symmetry with respect to the y-z plane. The rods (305)- 
(307) of the first core (10a) are at a 180 degree rotation about 
the z axis with respect to respective rods (315)-(317) of the 
third core (10c). The rods (310)-(312) of the second core 
(105) are at a 180 degree rotation about the z axis with 
respect to the respective rods (320)-(322) of the fourth core 
(104). 

[0075] То further explain the functioning of the embodi- 
ment of FIGS. 4a and 4b, FIG. 5 depicts an L-shaped flexure 
comprising of two identical orthogonal blades (343) and 
(344), corresponding to the L-shaped flexures (308), (309); 
(313), (314); (318), (319); and (323), (324) of the oscillator 
system (11) of FIGS. 4a and 45. Axis (347) coincides with 
intersection of the mid-planes of blades (343) and (344). 
Axis (345) is the intersection of two planes of symmetry of 
the L-shaped flexure (343), (344), and is referred to as the 
“strong” axis. Axis (346) is perpendicular to both axes (347) 
and (345) at their point of intersection, and is referred to as 
the “weak” axis. 
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[0076] The plane containing axes (345) and (346), and the 
plane containing axes (345) and (347) are the symmetry 
planes of the L-shaped flexure (343), (344). Consider the 
L-shaped flexure subject to a torque in the plane defined by 
axes (345) and (346): it produces maximum restoring torque 
when the applied torque 1s about the strong axis (345) and 
the minimum restoring torque when the applied torque is 
about the weak axis (346). The configuration of the 
L-shaped flexures located at the core centers, i.e. those with 
blades (308), (309), (313), (314), (318), (319), (323) and 
(324), is such that when two cores rotate about their strong 
axes, the other two rotate about their weak axes. The 
configuration of L-shaped flexures of FIGS. 4a and 45 has 
this property. 

[0077] Due to the structure outlined above, the quad-core 
oscillator of FIGS. 4a and 45 has two degrees of freedom in 
rotation. When the first core (10a) rotates about an axis 
parallel to the x axis and intersecting the axis 337, the fourth 
core (104) rotates about a corresponding axis parallel to the 
x axis and intersecting polar axis (340) with the same angle 
in the same direction, and the second and third cores (105), 
(10c) rotate about corresponding axes parallel to the x axis 
and intersecting axes (338) and (339) respectively with the 
same angle but in the opposite direction. When the first core 
(10а) rotates about an axis parallel to the y axis and 
intersecting the polar axis (337), the second core rotates 
about an axis parallel to the y axis and intersecting the polar 
axis (338) with the same angle in the same direction and the 
third and the fourth cores (10c), (10d) rotate about corre- 
sponding axes parallel to the y axis and intersecting axes 
(339) and (340) respectively, with the same angle but in the 
opposite direction. 

[0078] In other terms, each core (10а)-(104) oscillates 
with an orbital tilting motion in mirror image to each of its 
neighboring cores considered parallel to the x and y axes 
(Le. not considering diagonally-separated pairs of cores 
(10g)-(10 の ), the planes of reflection being orthogonal to, 
and intersecting the midpoint of, the line of centers of each 
such pair of cores (10а)-(104), and hence coinciding with 
the x-z and y-z planes. 

[0079] Due to the above-mentioned geometry, stiffness 
isotropy is achieved, and this stiffness is insensitive to 
gravity due to the 180-degree angular shift between the rods 
of the first and third cores (10a), (10c), and that of the second 
and fourth cores (105), (104). 

[0080] Furthermore, this oscillator (10) transmits no 
torque to the support (300), (350), (360), (370), which 
results in an increase in quality factor since no parasitic 
forces are transmitted to said support (300), (350), (360), 
(370) and thus a maximum of kinetic energy is retained 
within the oscillator (10). 

[0081] FIG. 6 illustrates a further embodiment of an 
oscillator (10) according to the invention, referred to here as 
a “compound-single-core” oscillator, which can be actuated 
by a crank mechanism (C) acting on one or more ofthe cores 
as discussed above. 

[0082] The compound-single-core comprises a first iner- 
tial body (401) connected to a support (400) by a further 
elastic system comprising an L-shaped flexure (407), (408) 
and two rods (404) and (406) which are related by a 
180-degree rotation about polar axis (412). The L-shaped 
flexure comprises substantially elastically identical orthogo- 
nal blades (407) and (408) joined by a rigid corner (409). 
Polar axis (412) is the intersection line of the mid-planes of 
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blades (407) and (408), and intersects the center of gravity 
of the core. The inertial body (401) is connected to an 
intermediate body (402) by a blade (410) extending along 
the x-axis and blade (411) extending along the y-axis, the 
origin of the x and y axes being coincident with polar axis 
(412). The intersection of the mid-planes of blades (410) and 
(411) is polar axis (412). Intermediate body (402) is con- 
nected to a support (400) by rods (403) and (405) which are 
related by a 180-degree rotation about axis (412). Rods 
(403)-(406) are substantially elastically identical and related 
by a 90-degree rotation about polar axis (412). The center of 
mass of the oscillator body is located at the intersection of 
polar axis (412) and the x-y plane. The oscillator is sym- 
metric with respect to the x-y plane. 

[0083] Inertial body (401) and intermediate body (402) 
can, in principle, have opposite roles, intermediate body 
(402) becoming then an inertial body comprising the bulk of 
the inertia of the core, inertial body (401) being in that case 
relatively light. 

[0084] Due to the arrangement of flexures, inertial body 
(401) and intermediate body (402) rotate together as a 
single, substantially rigid body. 

[0085] With this arrangement, stiffness isotropy is 
achieved, and this stiffness is insensitive to gravity due to the 
rod (403) being related to rod (404) via a 90-degree rotation 
about polar axis (412), and rod (405) being likewise related 
to rod (406). This embodiment is insensitive to angular 
shocks about the polar axis (412) (i.e. the z-axis), but is 
however sensitive to all other angular shocks. 

[0086] FIGS. 7а and 75 illustrate a yet further embodi- 
ment of a mechanical oscillator system (11) according to the 
invention, referred to as a “compound-dual-core” oscillator. 
[0087] This oscillator comprises two identical cores (10a), 
(105) and a coupling element (10c). A crank mechanism (С) 
can be arranged to interact with one or more cores (10a)- 
(10c). A first core (10a) comprises a first inertial body (501) 
connected to a support (540) by an elastic system compris- 
ing three rods (505)-(507) evenly angularly spaced by a 
120-degree rotation about axis (532), and an L-shaped 
flexure with orthogonal blades (508) and (509). Axis (532) 
is the polar axis of the first core (10a) and coincides with the 
intersection of mid-planes of blades (508) and (509). 
[0088] The second core (105) comprises a second inertial 
body (502) connected to a support (550) by a further elastic 
system comprising three rods (510)-(512) evenly angularly 
spaced by a 120-degree rotation about axis (533), and an 
L-shaped flexure with orthogonal blades (513) and (514). 
Axis (533) is the polar axis of the second core (10) and is 
the intersection of mid-planes of blades (513) and (514). 
[0089] The coupling element (10c), which is similar to the 
core illustrated in FIG. 6, comprises two rigid bodies (503) 
and (504), and a further elastic system comprising four rods 
(516)-(519) evenly angularly spaced by a 90-degree rotation 
about axis (534), two blades (522) and (523) extending 
along axes intersecting axis (534) and parallel to the x and 
y-axes respectively, and an L-shaped flexure with identical 
orthogonal blades (519) and (520) joining at a rigid corner 
(521). Axis (534) is the polar axis of the coupling element 
(10c) and coincides with the intersection of mid-planes of 
blades (519) and (520). Rods (505)-(507) and (510)-(512) 
are substantially elastically identical. Rods (505)-(507) are 
angularly related to rods (510)-(512) by a 180-degree rota- 
tion about polar axis (532) and a translation. Blades (508), 
(509), (513) and (514) are substantially elastically identical. 
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They are arranged such that when one core rotates about its 
strong axis (see above), the other rotates about its weak axis. 
[0090] The cores are connected to the coupling element 
(10c) by four L-shaped flexures with substantially elastically 
identical orthogonal blades (524)-(531). Additional mass- 
contributing oscillating bodies can be mounted on first and 
second inertial bodies (501) and (502), so the mass of the 
coupling element (10c) can be considered as being negli- 
gible by comparison. 

[0091] The center of masses of the first and second cores 
(10а), (105) are at the intersection of axes (532) and (533) 
and the x-y plane. The oscillator system (11) is symmetric 
with respect to the x-y plane. Blades (524)-(525) and blades 
(526)-(527) have respective mirror symmetry by pairs (as 
defined above, i.e. blade (524) with respect to blade (526), 
and blade (525) with respect to blade (527)) with respect to 
a plane defined by the z-axis and the line of centers between 
the first core (10a) and the coupling element (10c). Blades 
(528)-(529) and blades (530)-(531) have respective mirror 
symmetry by pairs with respect to a plane defined by the z 
axis and the line of centers between the second core (102) 
and the coupling element (10c). Blades (524) and (526) and 
blades (525) and (527) have respective mirror symmetry by 
pairs with respect to the plane parallel to the z axis and 
passing through polar axis (536). Blades (528) and (530) and 
blades (529) and (531) have mirror symmetry with respect 
to the plane parallel to the z axis passing through axis (535). 
Axis (535) is parallel to the x axis and has the same distance 
from polar axes (533) and (534). Polar axis (536) is parallel 
to the y axis and has the same distance from polar axes (532) 
and (534). The polar axis (532) of the first core (10a) and the 
polar axis (533) of the second core (105) are equidistant 
from the polar axis (534) of the coupling element (10c). 
[0092] The coupling element (10c) is a compound-single- 
core oscillator. It can be replaced by a non-compound 
single-core oscillator (like the one depicted in FIG. 2) but in 
that case, gravity sensitivity will be slightly worse. 

[0093] As a result of this construction, the compound- 
dual-core oscillator has two degrees of freedom in rotation 
about axes parallel to the x and y axes. When one core (10a), 
(105) rotates about its respective axis parallel to the x axis 
and intersecting its polar axis, the other (100), (10a) rotates 
about its corresponding axis with the same angle but in the 
opposite direction, and similarly with rotations around its 
respective axis parallel to the y axis. 

[0094] As a result, the two cores (10a), (105) undergo 
tilting orbital motion with a 180-degree phase shift one with 
respect to the other. 

[0095] With this arrangement, stiffness isotropy 15 
achieved in a manner which is insensitive to gravity, and the 
oscillator (10) is insensitive to all angular shocks due to the 
180-degree phase shift in rotations of the first and second 
cores (10a), (105). In this embodiment, these dynamics are 
achieved with only three cores (10a), (105), (10c) rather 
than the four required in the embodiment of FIGS. da and 
4b. 

[0096] In all of the foregoing embodiments, it should be 
noted that the various supports can each be a single piece, or 
may be individual pieces not linked directly to each other. 
These supports can be attached to a framework component 
of a timepiece so as to create a timepiece comprising the 
oscillator (10) and/or oscillator system (11) of the invention. 
[0097] The oscillators (10) and oscillator systems (11) 
described above can be fabricated by conventional micro- 
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machining, e.g. by masking and etching from a plate of 
material, stereolithography, LIGA, 3D printing, irradiation 
of a photostructurable material with a femtometer laser then 
etching, and so on. In the case of the L-shaped beam being 
in a different plane to the rods, an additive process, a 
laser-based photostructuring process, or a multi-layer pro- 
cess would be most appropriate. 

[0098] In terms of suitable materials, various metals and 
alloys can be used, in monocrystalline, polycrystalline or 
amorphous forms, as can various non-metals such as silicon, 
silicon oxide, silicon nitride, silicon carbide, alumina in all 
its forms, diamond-like-carbon or similar. These materials 
may be coated with another material. 

[0099] Furthermore, each inertial body can have extra 
mass added thereto to increase its inertia, e.g. by attaching 
a supplementary piece made of a relatively dense material 
such as a metal. 

[0100] Although the invention has been described in con- 
nection with specific embodiments, variations thereto are 
possible without departing from the scope of the invention 
as defined in the appended claim. 


1-19. (canceled) 

20. Mechanical oscillator comprising an inertial body 
joined to a support by means of an elastic system, said elastic 
system being arranged to confer said inertial body substan- 
tially two degrees of freedom in rotation about a point 
having a substantially fixed relationship with respect to said 
support and substantially no degrees of freedom in transla- 
tion, 

characterized in that said elastic system comprises at least 

two rods and an L-shaped beam, said rods being 
situated in a single plane when said inertial body is in 
a neutral position. 

21. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said L-shaped beam is formed from two straight leaf springs 
joined at an angle, and wherein said point lies on a locus 
defined by the intersection of the mid-planes of the said leaf 
springs. 

22. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said rods are substantially elastically identical and are 
evenly angularly spaced around said point. 

23. Mechanical oscillator according to claim 22, compris- 
ing at least three rods which are substantially elastically 
identical and are evenly angularly spaced around said point. 

24. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said inertial body surrounds said support. 

25. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said support is disposed to the outside of said inertial body 
in the plane thereof. 

26. Mechanical oscillator according to claim 20, further 
comprising an intermediate body connected to said support 
by means of said two rods and connected to said inertial 
body by means of at least one beam, said inertial body being 
connected to said support by at least two rods which are 
substantially elastically identical and are evenly angularly 
spaced around said point. 

27. Mechanical oscillator according to claim 26, wherein 
said inertial body is substantially annular and surrounds said 
intermediate body. 

28. Mechanical oscillator system comprising at least two 
mechanical oscillators according to claim 20, the inertial 
bodies of each of said mechanical oscillators being kine- 
matically coupled. 
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29. Mechanical oscillator system according to claim 28, 
wherein said inertial bodies are kinematically coupled by 
two L-shaped beams. 

30. Mechanical oscillator system according to claim 28, 
comprising four of said mechanical oscillators, a first inertial 
body belonging to a first of said oscillators being kinemati- 
cally coupled to a second inertial body belonging to a second 
of said oscillators by two L-shaped beams, said second 
inertial body being kinematically coupled to a third inertial 
body belonging to a third of said oscillators by one further 
L-shaped beam, said third inertial body being kinematically 
coupled to a fourth inertial body belonging to a fourth of said 
oscillators by one yet further L-shaped beam, said fourth 
inertial body being coupled to said first inertial body by two 
yet further L-shaped beams. 

31. Mechanical oscillator system according to claim 30, 
wherein the rods of said first oscillator and the rods of said 
third oscillator are related to each other by a 180-degree 
rotation in said plane and a translation, and the rods of said 
second oscillator and the rods of said fourth oscillator are 
likewise related to each other by a 180-degree rotation in 
said plane and a translation. 

32. Mechanical oscillator system comprising first, second, 
and third oscillators according to claim 20, the third oscil- 
lator further comprising an intermediate body connected to 
said support by means of said two rods and connected to said 
inertial body by means of at least one beam, said inertial 
body being connected to said support by at least two rods 
which are substantially elastically identical and are evenly 
angularly spaced around said point, said third oscillator 
constituting a coupling element. 

33. Mechanical oscillator system according to claim 32, 
wherein the first inertial body of the first oscillator is 
kinematically linked to a body belonging to said coupling 
element by means of two L-shaped beams, and wherein the 
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inertial body of the second oscillator is kinematically linked 
to said body belonging to said coupling element by means of 
two further L-shaped beams. 

34. Mechanical oscillator system according to claim 32, 
wherein each rod of said first oscillator is related to a 
corresponding rod of said second oscillator by a 180-degree 
rotation about the polar axis of said first oscillator and a 
translation. 

35. Mechanical oscillator system according to claim 28, 
wherein said mechanical oscillators, when in their neutral 
positions, lie in a single plane. 

36. Mechanical oscillator system comprising first, second, 
and third oscillators according to claim 20, the third oscil- 
lator further comprising an intermediate body connected to 
said support by means of said two rods and connected to said 
inertial body by means of at least one beam, said inertial 
body being connected to said support by at least two rods 
which are substantially elastically identical and are evenly 
angularly spaced around said point, wherein said inertial 
body is substantially annular and surrounds said intermedi- 
ate body, said third oscillator constituting a coupling ele- 
ment. 

37. Mechanical oscillator system according to claim 36, 
wherein the first inertial body of the first oscillator is 
kinematically linked to a body belonging to said coupling 
element by means of two L-shaped beams, and wherein the 
inertial body of the second oscillator is kinematically linked 
to said body belonging to said coupling element by means of 
two further L-shaped beams. 

38. Mechanical oscillator system according to claim 36, 
wherein each rod of said first oscillator is related to a 
corresponding rod of said second oscillator by a 180-degree 
rotation about the polar axis of said first oscillator and a 
translation. 
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A monolithic timepiece mechanism made in a single plate of 
material, comprising a frame, a first elastic suspension and 
an inertial regulating member which is connected to the 
frame by the first elastic suspension so as to be able to 
oscillate, a blocking mechanism having a blocking member 
connected to the frame by a second elastic suspension. The 
blocking member is controlled by the regulating member to 
be able to regularly and alternatively hold and release a 
energy distribution member and to regularly transmit energy 
from the energy distribution member to the regulating mem- 
ber. 
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TIMEPIECE MECHANISM, TIMEPIECE 
MOVEMENT AND TIMEPIECE HAVING 
SUCH A MECHANISM 


FIELD OF THE INVENTION 


[0001] The invention relates to timepiece mechanisms, to 
timepiece movements and timepieces having such mecha- 
nisms. 


BACKGROUND OF THE INVENTION 


[0002] Usual timepiece movements are very complicated 
mechanisms which include a large number of moving parts, 
which makes such mechanisms costly, energy consuming 
because of friction undergone by moving parts. Further, 
these usual mechanisms are relatively bulky because they 
are constituted by a stack of different timepiece mechanisms, 
usually at least mainspring, transmission, escapement 
mechanism and regulator. 

[0003] Document US2013176829A1 proposed a mono- 
lithic timepiece mechanism made in a single plate of mate- 
rial, comprising a frame, a first elastic suspension and an 
inertial regulating member which is connected to the frame 
by said first elastic suspension so as to be able to oscillate. 
[0004] Thus, this document tried to propose a solution for 
limiting the number of parts moving with friction; however, 
the problem of thickness of the timepiece movement 
remains. 


OBJECTS AND SUMMARY OF THE 
INVENTION 


[0005] One objective of the present invention is to further 
limit cost and energy losses in a time piece, and to limit 
thickness thereof. 

[0006] To this end, according to an embodiment of the 
invention, the monolithic timepiece mechanism further 
includes a blocking mechanism having at least a blocking 
member connected to the frame by a second elastic suspen- 
sion, said blocking member being controlled by the regu- 
lating member to be able to regularly and alternatively hold 
and release a movable energy distribution member so that 
said energy distribution member moves by steps, of a 
constant angular travel at each rotational step, said blocking 
mechanism being further adapted to regularly transmit 
energy from the energy distribution member to the regulat- 
ing member for maintaining oscillation of said regulating 
member. 

[0007] Thanks to these dispositions, the same plate of 
material includes both functions of the regulator and the 
escapement mechanism, which lowers costs and limits fric- 
tional losses. Further, the invention enables to cancel one 
layer of mechanism compared to the classical timepiece 
movements, this limiting the thickness of the timepiece 
movement. 

[0008] In various embodiments of the monolithic time- 
piece mechanism according to the invention, one may pos- 
sibly have recourse in addition to one and/or other of the 
following arrangements: 

[0009] said first elastic suspension is arranged to impose 
either a translational movement, or a rotational move- 
ment to the regulating member, and said second elastic 
suspension is arranged to impose either a translational 
movement, or a rotational movement to the blocking 
member; 
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[0010] said first elastic suspension is arranged to impose 
a translational movement to the regulating member in 
a first direction, and said second elastic suspension is 
arranged to impose a translational movement to the 
blocking member in a second direction substantially 
perpendicular to said first direction; 

[0011] the first elastic suspension comprises two flex- 
ible, first elastic branches extending substantially par- 
allel to the second direction and the second elastic 
suspension comprises two flexible, second elastic 
branches extending substantially parallel to the first 
direction, and the blocking member is connected to the 
regulating member by at least two flexible elastic links 
extending substantially parallel to the second direction; 

[0012] the blocking member is connected to the regu- 
lating member by at least an elastic link so as to move 
in synchronism with said regulating member; 

[0013] said blocking member is connected to the regu- 
lating member so as to oscillate with a frequency twice 
an oscillation frequency of the regulating member, 

[0014] the regulating member and the first elastic sus- 
pension are arranged so that said regulating member 
oscillates in two directions from a neutral position, 
between first and second extreme regulating member 
positions, the blocking member is mounted to oscillate 
between first and second extreme locking member 
positions, and the elastic link is arranged such that: 
[0015] the blocking member is moved to the second 

extreme blocking member position by the elastic link 

when the regulating member is in the neutral posi- 

tion; and 

[0016] the blocking member is moved to the first 

extreme blocking member position by the elastic link 

when the regulating member is in any of the first and 

second extreme regulating member positions. 
[0017] Besides, the invention also concerns a timepiece 
movement having a monolithic timepiece mechanism as 
described above and an energy distribution member coop- 
erating with said blocking member so that said blocking 
member may regularly and alternatively hold and release 
said energy distribution wheel, and said energy distribution 
member may regularly release energy to the regulating 
member through the blocking member for maintaining oscil- 
lation of said regulating member. 
[0018] In various embodiments of the timepiece move- 
ment according to the invention, one may possibly have 
recourse in addition to one and/or other of the following 
arrangements: 

[0019] said energy distribution member is a rotary 
energy distribution wheel; 

[0020] said blocking member has first and second stop 
members which are arranged to interfere in turn with 
said teeth of the energy distribution wheel so as to hold 
said energy distribution wheel respectively when said 
blocking member is in the first and second extreme 
blocking member positions, said first stop member 
being arranged to not interfere with the energy distri- 
bution wheel when the blocking member is between a 
first escape position and the second extreme blocking 
member position, and said second stop member being 
arranged to not interfere with the energy distribution 
wheel when the blocking member is between a second 
escape position and the first extreme blocking member 
position; 


US 2018/0267472 Al 


[0021] the energy distribution wheel is movable in a 
direction of rotation and the teeth of said energy 
distribution wheel have respectively a front face facing 
the direction of rotation and a rear face opposite the 
direction of rotation, and the first and second stop 
members are arranged such that: 

[0022] when said blocking member is in the first 
escape position and the first stop member is in 
correspondence with the front face of a tooth, the 
second stop member 1s between two other teeth of 
the energy distribution wheel, in the vicinity of the 
rear face of one of these two other teeth; 

[0023] when said blocking member is in the second 
escape position and the second stop member is in 
correspondence with the front face of a tooth, the 
first stop member is between two other teeth of the 
energy distribution wheel, in the vicinity of the rear 
face of one of these two other teeth; 

[0024] said first and second stop members and said 
second elastic suspension are arranged such that said 
first and second stop members move substantially radi- 
ally with regard to the energy distribution wheel, alter- 
nately toward and away from said energy distribution 
wheel; 

[0025] the timepiece movement further includes biasing 
means for biasing the energy distribution wheel in 
rotation through a mechanical transmission, in a single 
direction of rotation; 

[0026] the timepiece movement further includes a 
monostable elastic member linked to the blocking 
member and bearing on the teeth of the energy distri- 
bution wheel, said monostable elastic member nor- 
mally having a first geometrical configuration and the 
teeth of the energy distribution member being adapted 
to elastically deform said monostable elastic member 
from said first geometrical configuration to a second 
geometrical configuration, said monostable elastic 
member being arranged such that during each move- 
ment cycle of the energy distribution member: 

[0027] one tooth of said energy distribution member 
elastically deforms said monostable elastic member 
from said first geometrical configuration to said 
second geometrical configuration of the monostable 
elastic member; 

[0028] апа then said monostable elastic member elas- 
tically returns to the first geometrical configuration, 
thereby releasing a predetermined amount of 
mechanical energy to the regulator mechanism 
through the blocking member; 

[0029] said monostable elastic member is a flexible 
tongue which has a first end linked to the blocking 
member and a second, free end bearing on the teeth of 
the energy distribution member; 

[0030] said energy distribution member is a rotary 
energy distribution wheel and said monostable elastic 
member is arranged such that the teeth of the energy 
distribution wheel elastically deform said monostable 
elastic member from said first geometrical configura- 
tion to said second geometrical configuration during 
rotation of the energy distribution wheel when the 
blocking member is between the first escape position 
and the second extreme blocking member position; 

[0031] the monostable elastic member is arranged such 
that said monostable elastic member is in the second 
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geometrical configuration when the blocking member 
is in the second extreme blocking member position, 
whereby the monostable elastic member returns to the 
first geometric configuration and then transfers said 
predetermined amount of mechanical energy to the 
blocking member during movement of the blocking 
member from the second extreme blocking member 
position to the second escape position, the elastic link 
being arranged to transmit said predetermined amount 
of mechanical energy to the regulating member; 
[0032] the monostable elastic member is arranged not to 
interfere with the teeth of the energy distribution wheel 
while the blocking member moves from the second 
escape position to the first extreme blocking member 
position and from said first extreme blocking member 
position to the first escape position; 
[0033] the monostable elastic member is mounted on 
the blocking member adjacent the second stop member. 
[0034] Further, the invention also concerns a timepiece 
having a timepiece movement as defined above. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0035] Other features and advantages of the invention 
appear from the following detailed description of one 
embodiment thereof, given by way of non-limiting example, 
and with reference to the accompanying drawings. 

[0036] In the drawings: 

[0037] FIG. 1 is a schematic bloc diagram of a mechanical 
timepiece, according to the invention; 

[0038] FIG. 2 is a plan view of a mechanism for a 
mechanical timepiece, including a regulator mechanism, a 
blocking mechanism and an energy distribution wheel 
according to a first embodiment of the invention; 

[0039] FIG. 2a shows details of the blocking mechanism 
and energy distribution wheel of FIG. 2; 

[0040] FIGS. 3,3a to 9,9a are views similar to FIGS. 2 and 
2a, respectively illustrating successive movements of the 
mechanism of FIG. 2 in substantially half a period of the 
regulating mechanism; 

[0041] FIGS. 10-12 are views similar to FIG. 2, respec- 
tively for second, third and fourth embodiments of the 
invention. 


MORE DETAILED DESCRIPTION 


[0042] Inthe Figures, the same references denote identical 
or similar elements. 
[0043] FIG. 1 shows a schematic bloc diagram of a 
mechanical timepiece 1, for instance a watch, including at 
least the following: 

[0044] a mechanical energy storage 2; 

[0045] a transmission 3 powered by the energy storage 
2; 

[0046] one or several time indicator(s) 4, for instance 
watch hands driven by the transmission 3; 

[0047] an energy distribution member 5 driven by the 
transmission 3; 

[0048] a blocking mechanism 6 having for instance a 
blocking member 8 adapted to sequentially hold and 
release the energy distribution member 5 so that said 
energy distribution member may move step by step 
according to a repetitive movement cycle, of a constant 
travel at each movement cycle; 
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[0049] a regulator mechanism 7, which is an oscillating 
mechanism controlling the blocking mechanism to 
move it regularly in time so that the hold and release 
sequence of the blocking mechanism be of constant 
duration, thus giving the tempo of the movement of the 
energy distribution wheel 5, the transmission 3 and the 
time indicators 4. 


[0050] The energy distribution member may be a rotary 
energy distribution wheel 5. The following description will 
be made with respect to such energy distribution wheel. 


[0051] The mechanical energy storage 2 is usually a 
spring, for instance a spiral shaped spring usually called 
mainspring. This spring may be wound manually through a 
winding stem and/or automatically through an automatic 
winding powered by the movements of the user. 


[0052] The transmission 3 is usually a gear comprising a 
series of gear wheels (not shown) meshing with one another 
and connecting an input shaft to an output shaft (not shown). 
The input shaft is powered by the mechanical energy storage 
2 and the output shaft is connected to the energy distribution 
wheel. Some of the gear wheels are connected to the watch 
hands or other time indicators 4. 


[0053] The transmission 3 is designed so that the energy 
distribution wheel rotates much more quickly than the input 
shaft (with a speed ratio which may be for instance of the 
order of 3000). 


[0054] The regulator mechanism 7 is designed to oscillate 
with a constant frequency, thus ensuring the timepiece’s 
precision. The oscillation of the regulator is sustained by 
regular transfers of mechanical energy from the energy 
distribution wheel 5, through a monostable elastic member 
9 which may for instance belong to the blocking mechanism 
6. 


[0055] The mechanical energy storage 2, transmission 3, 
energy distribution wheel 5, blocking mechanism 6 and 
regulator 7 form together a timepiece movement 10. 
[0056] The particular embodiment of FIGS. 2-9 will now 
be described in details. 


[0057] In this embodiment, the blocking mechanism 6 and 
regulator mechanism 7 may be monolithic and made in a 
single plate 11, as shown for instance in FIGS. 2 and 2a. 
Plate 11 is usually planar. 


[0058] The plate 11 may have a small thickness, e.g. about 
0.1 to about 0.6 mm, depending of the material thereof. 


[0059] The plate 11 may have transversal dimensions, in 
the plane of said plate (e.g. width and length, or diameter), 
comprised between about 15 mm and 40 mm. 

[0060] The plate 11 may be manufactured in any suitable 
material, preferably having a relatively high Young modulus 
to exhibit good elastic properties. Examples of materials 
usable for plate 11 are: silicon, nickel, steel, titanium. In the 
case of silicon, the thickness of plate 11 may be for instance 
comprised between 0.3 and 0.6 mm. 


[0061] The various members of the blocking mechanism 6 
and regulator mechanism 7, which will be detailed hereafter, 
are formed by making cutouts in plate 11. These cutouts may 
be formed by any manufacturing method known in micro- 
mechanics, in particular for the manufacture of MEMS. 
[0062] In the case of a silicon plate 11, plate 11 may be 
locally hollowed out for instance by Deep Reactive Ion 
Etching (DRIE), or in some cases by solid state laser cutting 
(in particular for prototyping or small series). 
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[0063] In the case of a nickel plate 11, the blocking 
mechanism 6 and regulator mechanism 7 may be obtained 
for instance by LIGA. 

[0064] In the case of a steel or titanium plate 11, plate 11 
may be locally hollowed out for instance by Wire Electric 
Discharge Machining (WEDM). 

The constituting parts of the blocking mechanism 6 and 
regulator mechanism 7, each formed by portions of plate 11, 
by will now be described in details. Some of these parts are 
rigid and others are elastically deformable, usually in flex- 
ion. The difference between so-called rigid parts and so- 
called elastic parts is their rigidity in the plane of plate 11, 
due to their shape and in particular to their slenderness. 
Slenderness may be measured for instance by the slender- 
ness ratio (ratio of length of the part on width of the part). 
Parts of high slenderness are elastic (1.e. elastically deform- 
able) and parts of low slenderness are rigid. For instance, 
so-called rigid parts may have a rigidity in the plane of plate 
11, which is at least about 1000 times higher than the rigidity 
of so-called elastic parts in the plane of plate 11. Typical 
dimensions for the elastic connections, e.g. elastic branches 
21, 33 and elastic links 27 described below, include a length 
comprised for instance between 5 and 13 mm, and a width 
comprised for instance between 0.01 mm (10 um) and 0.04 
mm (40 um), e.g. around 0.025 mm (25 um). 

[0065] Plate 11 forms an outer frame which is fixed to a 
support plate 11a for instance by screws or similar through 
holes 11 of the plate 11. The support plate 11а is in turn 
fixed in the timepiece casing. 

[0066] In the example shown on FIG. 2, plate 11 forms a 
closed, rigid frame entirely surrounding the blocking mecha- 
nism 6 and regulator mechanism 7, but this frame could be 
designed otherwise and in particular could be designed to 
not surround or not surround totally the blocking mechanism 
6 and regulator mechanism 7. In the example shown on FIG. 
2, such fixed frame includes two substantially parallel sides 
12, 15 extending in a first direction X and two substantially 
parallel sides 13, 14 extending in a second direction Y which 
is substantially perpendicular to the first direction X. Frame 
12-15, support plate 11a and all other fixed parts may be 
referred to herein as “a support”. 

[0067] The energy distribution wheel 5 is pivotally 
mounted relative to the support, around an axis of rotation 
Z which is perpendicular to the plate 11. The energy distri- 
bution wheel 5 is biased by energy storage 2 through 
transmission 3 in a single direction of rotation 36. 

[0068] The energy distribution wheel 5 has external teeth 
5a, each having a front face 5b facing the direction of 
rotation 36 and a rear face 5c opposite the direction of 
rotation 36. 

[0069] For instance, the front face 5b can extend in a radial 
plane which js parallel to the rotation axis Z, while the rear 
face 5c may extend parallel to axis Z and slantwise relative 
to the radial direction (see FIG. 2a). 

[0070] It should be noted that the teeth 5а do not need to 
have the complex shape of a classical escapement wheel of 
a so-called Swiss-lever escapement or Swiss-anchor escape- 
ment. 

[0071] The monostable elastic member 9 is linked to the 
regulator mechanism 7 and is adapted to bear on the teeth 5a 
of the energy distribution wheel 5. The monostable elastic 
member 9 normally have a first geometrical configuration 
(rest position) and the teeth Sa of the energy distribution 
wheel are adapted to elastically deform said monostable 
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elastic member 9 by cam effect from said first geometrical 
configuration to a second geometrical configuration. The 
monostable elastic member 9 is arranged such that during 
each rotation cycle of the energy distribution wheel 5: 

[0072] one tooth 5a of said energy distribution wheel 
elastically deforms said monostable elastic member 9 
from said first geometrical configuration to said second 
geometrical configuration of the monostable elastic 
member; 

[0073] апа then said monostable elastic member 9 elas- 
tically returns to the first geometrical configuration, 
thereby releasing a predetermined amount of mechani- 
cal energy to the regulator mechanism 7. 

[0074] The regulator mechanism may have a rigid, inertial 
regulating member 17 which is connected to the frame of the 
plate 11 by a first elastic suspension 21. The first elastic 
suspension may comprise for instance two flexible, first 
elastic branches 21 extending substantially parallel to the 
second direction Y, from the side 12 of the plate 11 so that 
the regulating member 17 is movable in translation substan- 
tially parallel to the first direction X with respect to the 
support. The regulating member 17 and the first elastic 
suspension 21 are arranged so that said regulating member 
17 oscillates in two directions from the neutral position 
shown on FIG. 2, according to the double arrow 17a visible 
on FIG. 2, between two extreme positions which will be 
called here “first and second extreme regulating member 
positions”. 

[0075] The translation movement of regulating member 
17 may be substantially rectilinear. 

[0076] Advantageously, the regulating member 17 is 
mounted on the support to oscillate in circular translation, 
with a first amplitude of oscillation in the first direction X 
and a non-zero, second amplitude of oscillation in the 
second direction Y. Preferably, the first amplitude of oscil- 
lation is at least 10 times the second amplitude, which makes 
the movement substantially rectilinear. 

[0077] The regulating member 17 may have a main rigid 
body 18 extending longitudinally substantially parallel to 
the first direction X close to the side 12 of plate 11, two 
diverging rigid arms 19 extending from the ends of the main 
body 18 toward the side 15 of plate 11, up to respective free 
ends 20. The free ends 20 may extend outwardly opposite to 
each other, substantially parallel to the first direction X. 
[0078] The first elastic branches 21 may have first ends 
connected to the side 12 of plate 11, respectively close to 
sides 13, 14 of plate 11, and second ends respectively 
connected to the free ends 20 of the arms 19. The first elastic 
branches 21 may be substantially rectilinear (i.e. not flexed) 
when the regulating member 17 is at rest in the neutral 
position. 

[0079] The length of first elastic branches 21 and the 
amplitude of oscillation of regulating member 17 are such 
that the movement of said regulating member 17 is substan- 
tially rectilinear, as explained above. 

[0080] The blocking mechanism 6 has a rigid blocking 
member 8 which is connected to the regulating member 17 
by at least an elastic link 27 so as to move in synchronism 
with said regulating member 17. 

[0081] In the example shown on FIG. 2, the blocking 
member may be connected to the regulating member 17 by 
two flexible elastic links 27 extending substantially parallel 
to the second direction Y. Said flexible elastic links 27 may 
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be arranged to be substantially rectilinear (non-flexed) when 
the regulating member 17 is in neutral position. 

[0082] The blocking member 8 may be mounted on the 
frame of the plate 11 by a second elastic suspension 33. The 
second elastic suspension 33 may be arranged to impose a 
translational movement to the blocking member 8 in the 
second direction Y. The second elastic suspension may 
comprise two flexible, second elastic branches 33 extending 
substantially parallel to the first direction X, so that blocking 
member 8 is movable in translation substantially parallel to 
the first direction X, in direction of double arrows 8a. The 
blocking member is thus movable in two opposite directions 
from a neutral position, between two extreme positions 
called here “first and second extreme blocking member 
positions”. The elastic branches 33 may be arranged so as to 
be substantially linear (not flexed) when the blocking mem- 
ber 8 is at rest in the neutral position. 

[0083] In the example shown on FIG. 2, the blocking 
member 8 may include: 

[0084] a rigid base 22 close to the main body 18 of 
regulating member 17 and extending longitudinally in 
the first direction X, and 

[0085] two diverging rigid lateral arms 23, 25 from the 
ends of the base 22 toward the side 15 of plate 11, up 
to respective free ends 24, 26. The free ends 24, 26 may 
extend outwardly opposite to each other, substantially 
parallel to the first direction X. 

[0086] The elastic links 27 may have first ends connected 
to main body of regulating member 18, close to the ends 
thereof, and second ends respectively connected to the free 
ends 24, 26 of the arms 23, 25. 

[0087] Besides, the free end 26 of the lateral arm 25 may 
be extended toward the other lateral arm 23, in the first 
direction X, by a first transversal, rigid arm 30. The lateral 
arm 25 may also be extended, toward the other lateral arm 
23, in the first direction X, by a second rigid transversal arm 
28 which is close to the base 22. The energy distribution 
wheel 5 is between first and second transversal arms 30, 28. 
[0088] The respective free ends of the first and second 
transversal arms 30, 28 may have respectively first and 
second stop members 29a, 295. First and second stop 
members 29a, 29b may be in the form of rigid fingers 
protruding toward each other from the free ends of first and 
second transversal arms 30, 28, in the second direction Y. 

[0089] First and second stop members 29a, 29b are 
designed to cooperate with the teeth 5a of the energy 
distribution wheel 5, as will be explained in more details 
below, to alternately hold and release said energy distribu- 
tion wheel 5. First and second stop members 29a, 29b may 
have a stop face, respectively 29a1, 2951, facing the front 
face 55 of the teeth, and an opposite rear face, respectively 
29a2, 2952. The stop faces 29a1, 2951 may preferably be 
disposed in a radial plane parallel to axis Z, while the rear 
faces 2942, 2952 may extend slantwise so that the stop 
members 29a, 29b have pointed shapes. 

[0090] Blocking member 8 may further include a strut 25 
a, extending in the second direction Y and joining the lateral 
arm 25 to the first transversal arm 30. 

[0091] Blocking member 8 may further have a tab 31 
extending in the second direction Y from the transversal arm 
30, toward the side 15 of plate 11. 

[0092] The free end 26 and first transversal arm 30 may be 
received with small play in an indent 26a cut out in the side 


US 2018/0267472 Al 


25 of plate 11. In addition, tab 31 may be received in a 
further indent 31a cut out in the side 15 of plate 11. 


[0093] Plate 11 may further include a rigid tongue 16, 
extending in the second direction Y from the side 15 of plate 
11 toward side 12, between the energy distribution wheel 5 
and the lateral arm 23 of the blocking member 8. Tongue 16 
may have a first edge 16a facing the energy distribution 
wheel 5 and extending parallel to the second direction Y. The 
first edge 16a may have a concave, circular cut out 165 
partly receiving the energy distribution wheel 5. Tongue 16 
further has a second edge 16c opposite the first edge and 
facing the lateral arm 23. The second edge 16c may be 
slanted parallel to the lateral arm 23, and be in close vicinity 
to lateral arm 23. 


[0094] One of the second elastic branches 33 may have a 
first end connected to the first edge 16a of the tongue 16, 
close to the side 15 of plate 11, and a second end connected 
to the tab 31. The other of the second elastic branches 33 
may have a first end connected to the first edge 16a of the 
tongue 16, close to the free end of the tongue 16, and a 
second end connected to the lateral arm 25 close to the base 
22. 


[0095] The blocking member 8 may be connected to the 
monostable elastic member 9. In particular, said monostable 
elastic member may be a flexible tongue 9 which has a first 
end connected to the blocking member 8 (and therefore 
linked to the regulator mechanism 7 through flexible links 
27) and a second, free end bearing on the teeth 5a of the 
energy distribution wheel 5. Typical dimensions for the 
flexible tongue 9 include a length comprised between for 
instance 3 and 5 mm, and a width comprised for instance 
between 0.01 mm (10 um) and 0.04 mm (40 pm), for 
instance around 0.025 mm (25 um). 

[0096] The flexible tongue 9 may be mounted on the 
blocking member 8 adjacent the second stop member 296. In 
particular, the flexible tongue may be connected to the lateral 
arm 25 of the blocking member 8, close to the transversal 
am 28. The flexible tongue 9 may extend substantially 
parallel to the first direction X, between the transversal arm 
28 and the energy distribution wheel 5, up to a free end 
which is close to the second stop member 29b. 


[0097] The flexible tongue 9 and blocking member 8 being 
two distinct members, the mechanism thus provides a sepa- 
ration between the function of blocking/releasing the distri- 
bution wheel 5 (provided by the blocking member 8) and the 
function of transferring energy to the regulator mechanism 
to sustain oscillation thereof (provided by the flexible tongue 
9). Thanks to this separation of functions, the design of the 
blocking member 8 doesn't need to take into account the 
function of transferring energy (as it is the case in a 
traditional Swiss-anchor escapement which handles both 
blocking and energy transferring functions) and the design 
of the flexible tongue 9 doesn’t need to take into account the 
function of blocking/releasing the distribution wheel 5. 
[0098] During operation, regulating member oscillates in 
translation parallel to the first direction X, with a frequency 
f comprised for instance between 20 and 30 Hz, and block- 
ing member 8 oscillates with a frequency 2f, twice the 
oscillation frequency of the regulating member 17. 
[0099] More precisely, the elastic links 27 are arranged 
such that: 

[0100] the blocking member 8 is moved to the second 

extreme blocking member position by the elastic link 
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27 (toward the side 15) when the regulating member 17 
is in the neutral position; and 

[0101] the blocking member 8 is moved to the first 
extreme blocking member position (toward the side 12) 
by the elastic links 27 when the regulating member 17 
is in any of the first and second extreme regulating 
member positions. 

[0102] During this movement, the first and second stop 
members 29a, 295 move substantially radially with regard to 
the energy distribution wheel 5, alternately toward and away 
from said energy distribution wheel, and the first and second 
stop members 29a, 295 thus interfere in turn with the teeth 
5a of the energy distribution wheel 5 so as to hold said 
energy distribution wheel 5 respectively when said blocking 
member 8 is in the first and second extreme blocking 
member positions. 

[0103] More precisely, the first stop member 294 is 
arranged to: 

[0104] hold the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member is moving between the first extreme 
blocking member position (close to side 12) and a first 
escape position (position where the apex of first stop 
member 29a is in correspondence with the outer diam- 
eter of the teeth 5a), 

[0105] and not interfere with the energy distribution 
wheel 5 when the blocking member 8 is between said 
first escape position and the second extreme blocking 
member position (close to side 15). 

[0106] Besides, the second stop member 296 is arranged 
to: 

[0107] hold the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member is moving between the second 
extreme blocking member position (close to side 15) 
and a second escape position (position where the apex 
of second stop member 295 is in correspondence with 
the outer diameter of the teeth 5a); 

[0108] and not interfere with the energy distribution 
wheel 5 when the blocking member 8 is between said 
second escape position and the first extreme blocking 
member position (close to side 12). 

[0109] Further, the second escape position of blocking 
member 8 may be between the first extreme blocking 
member position (close to side 12) and the first escape 
position. In that case, advantageously, the first and second 
stop members 29a, 295 are arranged such that: 

[0110] when said blocking member 8 is in the first 
escape position and the first stop member 29a is in 
correspondence with the front face 55 of a tooth 5а, the 
second stop member 296 is between two other teeth 5a 
of the energy distribution wheel, in the vicinity of the 
rear face 5c of one of these two other teeth; 

[0111] when said blocking member 8 is in the second 
escape position and the second stop member 295 is in 
correspondence with the front face 55 of a tooth 5a, the 
first stop member 29a is between two other teeth 5a of 
the energy distribution wheel, in the vicinity of the rear 
face 5c of one of these two other teeth. 

[0112] The flexible tongue 9 may be arranged such that the 
teeth 5a of the energy distribution wheel 5 elastically deform 
said monostable elastic member 9 from said first geometrical 
configuration to said second geometrical configuration dur- 
ing rotation of the energy distribution wheel 5 when the 
blocking member 8 is between the first escape position and 
the second extreme blocking member position. Thus, the 
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flexible tongue 9 accumulates a predetermined potential 
mechanical energy, corresponding to the geometrical defor- 
mation thereof between the predetermined first geometrical 
configuration and the predetermined second geometrical 
configuration. This predetermined energy is the same at each 
rotation cycle of the energy distribution wheel 5. 

[0113] The flexible tongue 9 may be arranged such that 
said flexible tongue 9 is in the second geometrical configu- 
ration when the blocking member 8 is in the second extreme 
blocking member position. Thus, the flexible tongue 9 
returns to the first geometric configuration and transfers said 
predetermined amount of mechanical energy to the blocking 
member 8 during movement of the blocking member 8 from 
the second extreme blocking member position to the second 
escape position. The elastic links 27 are arranged to transmit 
said predetermined amount of mechanical energy to the 
regulating member 17. 

[0114] Further, the flexible tongue 9 may be arranged not 
to interfere with the teeth 5a of the energy distribution wheel 
5 while the blocking member 8 moves from the second 
escape position to the first extreme blocking member posi- 
tion and from said first extreme blocking member position to 
the first escape position. 

[0115] Preferably, the transmission 3 is such that each 
rotation step of the energy distribution wheel 5 is completed 
in a time which is not longer than the time necessary for the 
blocking member 8 to travel from the first escape position to 
the second extreme blocking member position. 

[0116] The operation of the mechanism will now be 
described step by step, with regard to FIGS. 3, 3a-9, 9a. 
[0117] In the position of FIGS. 3 and 3a: 

[0118] regulating member 17 is moving toward side 14 
in the direction of arrow 34 and is close to the second 
extreme regulating member position; 

[0119] blocking member 8 is moving toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and is close to the first 
blocking member regulating member position, so that 
energy distribution wheel 5 is held by the first stop 
member 29a; 

[0120] second stop member 295 does not interfere with 
the energy distribution wheel 5; 

[0121] flexible tongue 9 is in the first geometric position 
(rest position). 

[0122] For a better understanding, reference numerals 
have been given to some of the teeth 5a on FIGS. 3a-9a. The 
situation of these teeth is as follows in the position of FIG. 
3a: 

[0123] tooth 5a, is the tooth which is held by the first 
stop member 29a; 

[0124] tooth 5a, is the next tooth which will move 
toward the first stop member 29a the direction of 
rotation at the next rotation step of the energy distri- 
bution wheel 5; 

[0125] teeth 5a, and 5a, are situated respectively past 
and before the second stop member in the direction of 
rotation of the energy distribution wheel 5; 

[0126] tooth 5a, is the next tooth to move toward 
second stop member 295 after tooth 5a, in the direction 
of rotation of the energy distribution wheel 5. 

[0127] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 4, 4a, where: 

[0128] regulating member 17 arrives in the second 

extreme regulating member position; 
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[0129] blocking member 8 arrives in the first extreme 
blocking member position, and energy distribution 
wheel 5 is still held by the first stop member 29a; 

[0130] flexible tongue 9 is still in the first geometric 
position (rest position). 

[0131] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change their direction of movement, and the mecha- 
nism arrives in the position of FIGS. 5, 5a, where: 

[0132] regulating member 17 moves toward side 13 in 
the direction of arrow 37, and arrives close to neutral 
position; 

[0133] blocking member 8 moves toward side 15 in the 
direction of arrow 38 and arrives in the first escape 
position where energy distribution wheel 5 will be 
released by the first stop member 29a and turn of one 
angular step in the direction of arrow 36; 

[0134] second stop member 295 is already between two 
teeth 5a of the energy distribution wheel 5, close to the 
rear face 5c of one of these teeth 5a; 

[0135] flexible tongue 9 is beginning to be flexed by 
tooth 5a, of the energy distribution wheel 5. 

[0136] The energy distribution wheel 5 then quickly turns 
of one angular step and the mechanism arrives in the 
position of FIGS. 6, 6a, where: 

[0137] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is still close to neutral 
position; 

[0138] blocking member 8 is close to the second block- 
ing member and already moves toward side 12 in the 
direction of arrow 35; 

[0139] first stop member 29a does not interfere with the 
energy distribution wheel 5 and is situated angularly 
between teeth 5a, and 5a,; 

[0140] second stop member 295 holds the energy dis- 
tribution wheel 5 by abutment with the front face of 
tooth 5a,; 

[0141] flexible tongue 9 is in the second geometrical 
configuration, flexed at the maximum by tooth 5a;, and 
1s starting to progressively return to the first geometri- 
cal configuration, while releasing its energy to the 
blocking member 8 and the regulating member 17. 

[0142] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 7, 7a, where: 

[0143] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0144] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35; 

[0145] first stop member 29a is already between teeth 
5a] and 5a, ofthe energy distribution wheel 5, close to 
the rear face 5с of tooth 5a,; 

[0146] flexible tongue 9 has released its energy and has 
returned to the first (non-flexed) geometrical configu- 
ration. 

[0147] The mechanism then arrives in the position of 
FIGS. 8, 8a, where: 

[0148] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37; 

[0149] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives in the second 
escape position where energy distribution wheel 5 will 
be released by the second stop member 295 and will 
turn of one angular step in the direction of arrow 36; 
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[0150] first stop member 29a is still between teeth 5a1 
and 5a, of the energy distribution wheel 5, close to the 
rear face 5c of tooth 5a,; 


[0151] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration. 


[0152] After the energy distribution wheel has turned of 
one angular step, the mechanism then arrives in the position 
of FIGS. 9, 9a, where: 

[0153] regulating member 17 still moves toward side 13 
in the direction of arrow 37, and is close to the first 
extreme regulating member position; 

[0154] blocking member 8 still moves toward side 12 in 
the direction of arrow 35 and arrives close to the first 
extreme blocking member position; 


[0155] energy distribution wheel 5 is held by the first 
stop member 29a; 


[0156] flexible tongue 9 is in the first (non-flexed) 
geometrical configuration. 


[0157] The regulating member 17 and blocking member 8 
then change direction and the same steps occur until the 
mechanism reaches back the position of FIGS. 3, 3a, and 
then the cycle is repeated. 


[0158] Thus, the movement cycle of energy distribution 
wheel 5 includes two angular steps of rotation, each equiva- 
lent to half the angular extent of one tooth 5a. In the example 
of FIGS. 2-9, energy distribution wheel 5 has 21 teeth 5a, so 
that said angular step is a=360°/(21*2)=8.57°. It should be 
noted that each movement cycle of energy distribution 
wheel 5 is completed during half an oscillation cycle of 
regulating member 17, so that the frequency of movements 
of energy distribution wheel 5 is 4 times the oscillation 
frequency of the regulator mechanism 7. Thus, if the fre- 
quency f of the regulator mechanism 7 is 30 Hz, then the 
frequency of the blocking member 8 will be 21-60 HZ and 
the frequency of movements of energy distribution wheel 5 
will be 4f=120 Hz. 


[0159] The invention is not limited to translational move- 
ments of the regulating member 17 and blocking member 8; 
in particular, the first elastic suspension 21 may be arranged 
to impose either a translational movement, or a rotational 
movement to the regulating member 17, and the second 
elastic suspension 33 may be arranged to impose either a 
translational movement, or a rotational movement to the 
blocking member 8. 


[0160] Three variants are shown in FIGS. 10-12 to illus- 
trate these possibilities. These variants are similar to the 
embodiment of FIGS. 2-9 in their conception and operation, 
and will therefore not be described in detail here. 


[0161] In the variant of FIG. 10, the regulator mechanism 
7 has a rigid regulating member 117 which is pivotally 
mounted around an axis of rotation Z" parallel to the axis of 
rotation Z (axis 7" is not a fixed axis and may move under 
gravity, acceleration or shock), and the blocking mechanism 
6 has a pivoting member 108 which is pivotally mounted 
around an axis of rotation Z parallel to the axis of rotation 
Z (axis Z" is not a fixed axis and may move under gravity, 
acceleration or shock). 


[0162] Regulating member 117 may have a central hub 
117 connected to the frame of the plate 11 by the first 
suspension 121. First suspension 121 may have two elastic 
branches 121 disposed radially relative to the axis of rotation 
7. 
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[0163] Regulating member 117 may also have a plurality 
of rigid arms 1175 extending radially from the hub 117a, for 
instance two arms 1175. 

[0164] The blocking member may have first and second 
arms 108a, 1085 forming an angle together, each having a 
stop member 129a, 1295 adapted to interfere with the energy 
distribution wheel 5. The axis of rotation Z' may be at the 
apex between arms 108a, 1085. The arm 1085 may support 
the monostable elastic member 9, for instance an elastic 
tongue 9 extending from the free end of the arm 1085 up to 
a free end close to the stop member 1295. 

[0165] The blocking member 108 is connected to the 
frame of the plate 11 by a second suspension 133, for 
instance by two elastic branches 133 disposed radially with 
regard to the axis of rotation 77. 

[0166] The blocking member 108 may have a third rigid 
arm 108c, disposed radially with respect to the axis of 
rotation Z and connected to the hub 117a of the regulating 
member by an elastic link 127. 

[0167] When regulating member 117 oscillates around 
axis Z" in the direction of double arrow 117c, the elastic link 
127 controls oscillation of blocking member 108 around axis 
7! according to the double arrow 1084, so that stop members 
129a, 129 alternately hold and release energy distribution 
wheel 5. During each rotation of energy distribution wheel 
5, one of the teeth 5a of the energy distribution wheel 5 
flexes the elastic tongue 9, which then releases its mechani- 
cal energy to the blocking member 108 and the regulating 
member 117. 

[0168] The variant of FIG. 10 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

[0169] In the variant of FIG. 11, the regulator mechanism 
7 is similar to the variant of FIG. 10 and has a rigid 
regulating member 217 which is pivotally mounted around 
axis of rotation Z" parallel to the axis of rotation Z, while the 
blocking mechanism 6 has a pivoting member 208 which is 
movable in translation parallel to the second direction Y as 
in the embodiment f FIGS. 1-9. 

[0170] Regulating member 217 may have a central hub 
217 connected to the frame of the plate 11 by the first 
suspension 221. First suspension 221 may have two elastic 
branches 221 disposed radially relative to the axis of rotation 
EN 

[0171] Regulating member 217 may also have a plurality 
ofrigid arms 2175 extending radially from the hub 217a, for 
instance two arms 2176. 

[0172] The blocking member 208 may have a rigid body 
208a extending longitudinally in the second direction Y and 
two transversal arms 2085, 208c extending from the body 
208a parallel to the first direction X on both sides of energy 
distribution wheel 5, each transversal arm having a stop 
member 229a, 22095 adapted to hold and release the energy 
distribution wheel 5 as in the embodiment of FIGS. 1-9. 
[0173] The body 208a of the blocking member may be 
connected to the frame of the plate 11 by a second suspen- 
sion 233, comprising for instance two second elastic 
branches 233 parallel to the first direction X. 

[0174] The blocking member 208 also includes an elastic 
tongue 9, extending from the body 208a substantially par- 
allel to the first direction X, up to a free end close to stop 
member 2295. 

[0175] The blocking member 208 may further include an 
additional arm 208d, extending opposite the transversal 
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arms from the body 208a and connected to the hub 217a of 
the regulating member by an elastic link 227. 

[0176] When regulating member 217 oscillates around 
axis Z" in the direction of double arrow 217с, the elastic link 
227 controls oscillation of blocking member 208 in the 
second direction Y according to the double arrow 208e, so 
that stop members 229a, 2295 alternately hold and release 
energy distribution wheel 5. During each rotation of energy 
distribution wheel 5, one of the teeth 5a of the energy 
distribution wheel 5 flexes the elastic tongue 9, which then 
releases its mechanical energy to the blocking member 208 
and the regulating member 217. 

[0177] The variant of FIG. 11 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

[0178] In the variant of FIG. 12, the regulator mechanism 
7 is similar to that of FIGS. 2-9 and has a rigid regulating 
member 317 which movable in translation parallel to the 
first direction X, while the blocking mechanism 6 is that of 
FIG. 10. 

[0179] Regulating member 317 may have main body 318, 
two lateral arms 319 and free ends 320 which are similar to 
parts 18, 19, 20 of the embodiment of FIGS. 2-9 and may be 
connected to the frame of plate 11 by two first elastic 
branches 321 parallel to the second direction Y, as in the 
embodiment of FIGS. 2-9. The main body 318 may be 
connected to the arm 108c of blocking member 8 by an 
elastic link 327. 

[0180] When regulating member 317 oscillates in the 
direction of arrows 217a, the elastic link 327 controls 
oscillation of blocking member 108 around axis Z' according 
to the double arrow 1084, so that stop members 129a, 1295 
alternately hold and release energy distribution wheel 5. 
During each rotation of energy distribution wheel 5, one of 
the teeth 5a of the energy distribution wheel 5 flexes the 
elastic tongue 9, which then releases its mechanical energy 
to the blocking member 108 and the regulating member 117. 
[0181] The variant of FIG. 12 operates similarly to the 
embodiment of FIGS. 2-9. 

1. A monolithic timepiece mechanism made in a single 
plate of material, comprising a frame, a first elastic suspen- 
sion and an inertial regulating member which is connected 
to the frame by said first elastic suspension so as to be able 
to oscillate, 

wherein the monolithic timepiece mechanism further 

includes a blocking mechanism having at least a block- 
ing member connected to the frame by a second elastic 
suspension, said blocking member being controlled by 
the regulating member to be able to regularly and 
alternatively hold and release a movable energy distri- 
bution member so that said energy distribution member 
moves by steps, of a constant travel at each step, said 
blocking mechanism being further adapted to regularly 
transmit energy from the energy distribution member to 
the regulating member for maintaining oscillation of 
said regulating member. 

2. A monolithic timepiece mechanism according to claim 
1, wherein said first elastic suspension is arranged to impose 
either a translational movement, or a rotational movement to 
the regulating member, and said second elastic suspension is 
arranged to impose either a translational movement, or a 
rotational movement to the blocking member. 

3. A monolithic timepiece mechanism according to claim 
2, wherein said first elastic suspension is arranged to impose 
a translational movement to the regulating member in a first 
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direction, and said second elastic suspension is arranged to 
impose a translational movement to the blocking member in 
a second direction substantially perpendicular to said first 
direction. 

4. Amonolithic timepiece mechanism according to claim 
3, wherein the first elastic suspension comprises two flex- 
ible, first elastic branches extending substantially parallel to 
the second direction and the second elastic suspension 
comprises two flexible, second elastic branches extending 
substantially parallel to the first direction, and the blocking 
member is connected to the regulating member by at least 
two flexible elastic links extending substantially parallel to 
the second direction. 

5. Amonolithic timepiece mechanism according to claim 
1, wherein the blocking member is connected to the regu- 
lating member by at least an elastic link so as to move in 
synchronism with said regulating member. 

6. A monolithic timepiece mechanism according to claim 
5, wherein said blocking member is connected to the regu- 
lating member so as to oscillate with a frequency twice an 
oscillation frequency of the regulating member. 

7, Amonolithic timepiece mechanism according to claim 
6, wherein the regulating member and the first elastic 
suspension are arranged so that said regulating member 
oscillates in two directions from a neutral position, between 
first and second extreme regulating member positions, the 
blocking member is mounted to oscillate between first and 
second extreme locking member positions, and the elastic 
link is arranged such that: 

the blocking member is moved to the second extreme 

blocking member position by the elastic link when the 
regulating member is in the neutral position; and 

the blocking member is moved to the first extreme block- 

ing member position by the elastic link when the 
regulating member is in any of the first and second 
extreme regulating member positions. 

8. A timepiece movement having a monolithic timepiece 
mechanism according to claim 1 and an energy distribution 
member cooperating with said blocking member so that said 
blocking member may regularly and alternatively hold and 
release said energy distribution member, and said energy 
distribution member may regularly release energy to the 
regulating member through the blocking member for main- 
taining oscillation of said regulating member. 

9. A timepiece movement according to claim $, wherein 
said energy distribution member is a rotary energy distribu- 
tion wheel. 

10. A timepiece movement according to claim 9 having a 
monolithic timepiece mechanism according to claim 7, 
wherein said blocking member has first and second stop 
members which are arranged to interfere in turn with said 
teeth of the energy distribution wheel so as to hold said 
energy distribution wheel respectively when said blocking 
member is in the first and second extreme blocking member 
positions, 

said first stop member being arranged to not interfere with 

the energy distribution wheel when the blocking mem- 
ber is between a first escape position and the second 
extreme blocking member position, and 

said second stop member being arranged to not interfere 

with the energy distribution wheel when the blocking 
member is between a second escape position and the 
first extreme blocking member position. 
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11. A timepiece movement according to claim 10, wherein 
the energy distribution wheel is movable in a direction of 
rotation and the teeth of said energy distribution wheel have 
respectively a front face facing the direction of rotation and 
a rear face opposite the direction of rotation, and the first and 
second stop members are arranged such that: 

when said blocking member is in the first escape position 

and the first stop member is in correspondence with the 
front face of a tooth, the second stop member is 
between two other teeth of the energy distribution 
wheel, in the vicinity of the rear face of one of these 
two other teeth; 

when said blocking member is in the second escape 

position and the second stop member is in correspon- 
dence with the front face of a tooth, the first stop 
member is between two other teeth of the energy 
distribution wheel, in the vicinity of the rear face of one 
of these two other teeth. 

12. Atimepiece movement according to claim 10, wherein 
said first and second stop members and said second elastic 
suspension are arranged such that said first and second stop 
members move substantially radially with regard to the 
energy distribution wheel, alternately toward and away from 
said energy distribution wheel. 

13. A timepiece movement according to claim 9, further 
including biasing means for biasing the energy distribution 
wheel in rotation through a mechanical transmission, in a 
single direction of rotation. 
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14. A timepiece movement according to claim 8, further 
including a monostable elastic member linked to the block- 
ing member and bearing on the teeth of the energy distri- 
bution member, said monostable elastic member normally 
having a first geometrical configuration and the teeth of the 
energy distribution member being adapted to elastically 
deform said monostable elastic member from said first 
geometrical configuration to a second geometrical configu- 
ration, said monostable elastic member being arranged such 
that during each movement cycle of the energy distribution 
wheel: 

one tooth of said energy distribution member elastically 

deforms said monostable elastic member from said first 
geometrical configuration to said second geometrical 
configuration of the monostable elastic member; 

and then said monostable elastic member elastically 

returns to the first geometrical configuration, thereby 
releasing a predetermined amount of mechanical 
energy to the regulator mechanism through the block- 
ing member. 

15. A timepiece movement according to claim 14, wherein 
said monostable elastic member is a flexible tongue which 
has a first end linked to the blocking member and a second, 
free end bearing on the teeth of the energy distribution 
member. 

16. A timepiece having a timepiece movement according 
to claim 8. 
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Pivot mechanism for guiding in rotation, comprising a 
mobile element connected to a fixed element through flex- 
ible connections; with the flexible elements being configured 
to guide the mobile element according to a rotational move- 
ment in a plane, around a pivoting axis perpendicular to the 
plane; with each of the flexible connections comprising an 
intermediary junction provided with an expansion slot, the 
expansion slot being configured to expand during the rota- 
tion of the mobile element, so that the mobile element can 
pivot according to a second angular amplitude that is greater 
than a first angular amplitude achieved without said expan- 
sion slot; with the intermediary junctions being connected to 
one another by a coupling member; each of the coupling 
members being configured so as to prevent a movement out 
of the plane and a lateral movement in the plane of the 
mobile element. The pivot mechanism has a very high 
rotational amplitude. 
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Fig. 3 
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PIVOT MECHANISM WITH FLEXIBLE 
ELEMENTS FOR LARGE-AMPLITUDE 
ROTATION GUIDING AND PIVOT 
ASSEMBLY COMPRISING A PLURALITY OF 
SAID PIVOT MECHANISM 





[0001] This application claims priority from European 
application EP17198118.6 filed Oct. 24, 2017, the content of 
which is incorporated by reference herein in its entirety. 


TECHNICAL FIELD 





[0002] The present invention concerns a pivot mechanism 
for precise rotational guiding and that allows a greater 
angular range to be covered. The present invention also 
concerns a pivot assembly comprising a plurality of pivot 
mechanisms. 


STATE OF THE ART 


[0003] Document EP0974761 describes a pivot with flex- 
Ible elements allowing an angular stroke shorter than that of 
the proposed invention. This pivot offers a higher stiffness 
but exhibits many overconstraints. It provides a clearance 
around its central shaft, which is an advantage. It also 
proposes couplings at the intermediate levels, but the latter 
do not provide the same advantages as those of the present 
invention, namely: isostatics, low non-linearity of the stiff- 
ness, long stroke. Tt is possible to stack it like the present 
invention. 

[0004] ЕР2256039 describes a pivot with radial blades 
that provides a stroke considerably shorter than that of the 
proposed invention. It also offers a clearance around its 
central shaft and proposes rigid couplings at the intermediate 
levels, which is highly unfavorable for a long stroke. Vari- 
ants propose successive level stacks or even a sandwich 
arrangement, 1.e. where the second level is distributed in two 
equal halves arranged outside the first level. This prevents a 
torsion movement of the intermediate portions as well as an 
axial displacement of the pivot’s output. This pivot proposes 
an arrangement of the blades with the input and output of the 
mechanism inside whilst the intermediate level is placed on 
the outside. 

[0005] WO2017077469 describes a pivot allowing a wide 
angular range to be covered. The apparent parasite shorten- 
ing movement of the blades is shifted to the outside of the 
pivot, in the roots of the radial blades, which causes the pivot 
assembly to become less rigid. The pivot has non-coupled 
intermediary connections that firstly constitute internal 
degrees of freedom, which are highly unfavorable for resis- 
tance to vibrations, and secondly, due to the absence of 
coupling between the intermediary connections, the lateral 
stiffness is considerably worsened, particularly in a deflected 
position of the pivot. 

[0006] The flexible pivots presented in the state of the art 
are generally constituted of simple pivots that are stacked 
serially when the angular range needs to be increased. 


BRIEF SUMMARY OF THE INVENTION 


[0007] The invention described here proposes a pivot 
mechanism for guiding in rotation, comprising a mobile 
element connected to a fixed element through flexible con- 
nections; with the flexible elements being configured so as 
to guide the mobile element according to a rotational move- 
ment in a plane, around a pivoting axis of the pivot, 
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perpendicular to the plane; with each of the flexible con- 
nections comprising an intermediary junction, each inter- 
mediary junction being separated from the adjacent inter- 
mediary junctions by an expansion slot, the expansion slot 
being configured to expand during the rotation of the mobile 
element, so that the latter can pivot according to a second 
angular amplitude that is greater than a first angular ampli- 
tude achieved without said expansion slot; the intermediary 
junctions being connected to one another by a coupling 
member; each of the coupling members being configured so 
as to prevent a movement out of the plane and a lateral 
movement in the plane of the mobile element. 

[0008] The invention described here proposes a pivot 
mechanism for guiding in rotation having parallel kinemat- 
ics. In the pivot mechanism with parallel kinematics, the 
output (the mobile element) is connected to a fixed base 
through several independent kinematic chains (in parallel). 
This configuration offers a remarkable performance in terms 
of precision and stiffness among others. Stiffness perfor- 
mance is understood to be high ratios between the stiffness 
of the blocked transverse movements and the stiffness of the 
free movement of the pivot around its rotational axis. 
Although the stiffness performance can often be accompa- 
nied by a high degree of overconstraint, this is not the case 
of the structure presented here, which effectively describes 
a near-isostatic mechanism. 

[0009] Inthe pivot mechanism of the invention, a possible 
parasite movement is absorbed inside the pivot by coupling 
members, which tends to rigidify the whole of the blocked 
movements of the pivot. 

[0010] Inthe pivot mechanism of the invention, no degree 
of internal freedom is sensitive to vibrations or creates a loss 
of rigidity when the pivot mechanism is pivoted relative to 
a position of equilibrium and the flexible connections are 
deflected. 


BRIEF DESCRIPTION OF THE FIGURES 


[0011] Other advantages, aims and features of the present 
invention will appear from the following description given 
by way of example and in a non-limiting manner, with 
regard to the appended figures in which: 

[0012] FIG. 1 shows a pivot mechanism for guiding in 
rotation, according to one embodiment; 

[0013] FIG. 2 shows a top view of the pivot mechanism of 
FIG. 1, 

[0014] FIG. 3 shows a diagram of a linearized view of the 
kinematic connections of the pivot mechanism of FIG. 1; 
[0015] FIGS. 4a to 4d represent a diagram of a kinematic 
equivalent of the pivot mechanism of FIG. 1; 

[0016] FIGS. 5а and 55 represent a diagram allowing the 
constraint of the pivot mechanism of FIG. 1 to be identified; 
[0017] FIGS. 5c and 5d represent diagrammatically the 
overconstraint generated by the connection of three coupling 
members of the pivot mechanism; 

[0018] FIGS. 6a to 6e illustrate the main blades of the 
pivot mechanism, according to different embodiments; 
[0019] FIG. 7 represents diagrammatically the coupling 
members of the pivot mechanism, according to one embodi- 
ment; 

[0020] FIGS. 8а and 85 show an isometric view (FIG. 8а) 
and a top view (FIG. 85) of the pivot mechanism according 
to another embodiment; 


US 2019/0120287 Al 


[0021] FIGS. 9а and 95 show an isometric view (FIG. 9a) 
and a top view (FIG. 95) of a pivot assembly comprising two 
pivot mechanisms, according to one embodiment; 

[0022] FIG. 10 shows the pivot assembly in an angularly 
pivoted position; 

[0023] FIG. 11 represents a functional diagram of the 
pivot assembly according to the embodiment of FIG. 9; 
[0024] FIG. 12 shows an isometric cut view of the pivot 
assembly, according to another embodiment; 

[0025] FIGS. 13a to 13c represent a coupling member of 
the pivot mechanism, according to different embodiments; 
and 

[0026] FIG. 14 compares the transverse stiffness perfor- 
mance of the inventive pivot mechanism with that of a pivot 
typical of flexible mechanisms. 


EXAMPLE(S) OF EMBODIMENTS OF THE 
INVENTION 


[0027] FIG. 1 shows an isometric view of a pivot mecha- 
nism 100 (also called “pivot” hereinafter) with radial sym- 
metry and FIG. 2 shows a top view of the pivot 100 
according to one embodiment. In particular, the pivot 100 
comprises a mobile element 2 (taking the shape of a mobile 
ring in FIG. 1) connected to a fixed element 1 (also in the 
shape of a ring) through a number N of flexible (or articu- 
lated) connections 9. The fixed ring 1 is designed to be 
attached to a fixed base (not represented). The fixed base can 
be situated outside or inside the fixed ring 1. The value of N 
is 3 in the chosen example. In the embodiment of FIG. 1, 
each of the flexible connections 9 comprises a first main 
flexible blade 6 and a second main flexible blade 7, each of 
the main blades 6, 7 extending radially from the pivoting 
axis 101 of the pivot 100. The main blades 6, 7 are angularly 
spaced relative to each other by 60°, according to the 
example chosen, but could be spaced by another angle, for 
example an angle of 360/(2*N) degrees. 

[0028] One extremity of the first main blade 6 is connected 
to the mobile ring 2 and the other extremity is connected to 
an intermediary junction 8. One extremity of the second 
main blade 7 is connected to a fixed ring 1 and the other 
extremity is connected to the intermediary junction 8. The 
intermediary junction 8 is arranged between the first main 
blade 6 and the second main blade 7, close to the pivoting 
axis 101. The first main blade 6, the intermediary junction 8 
and the second main blade 7 are thus arranged kinematically 
in series. The configuration of the pivot 100 of FIG. 1 
comprising three pairs of main blades 6, 7 thus comprises 
three intermediary junctions 8. In one configuration of the 
pivot 100 comprising N flexible connections 9, the pivot 100 
will comprise N intermediary junctions 8. 

[0029] The flexible elements 9 are configured so as to 
guide a rotational movement, around the pivoting axis 101 
of the pivot 100, of the mobile ring 2 in a plane P essentially 
perpendicular to the pivoting axis 101. In FIG. 1, the plane 
P is represented by the Cartesian coordinates x, y and the 
pivoting axis 101 extends along z. In particular, the flexible 
connections 9 exert a return force on the mobile ring 2 so 
that, when the mobile ring 2 is pivoted along a given angle 
from a resting position, the latter pivots in oscillating fashion 
around the pivoting axis 101 with a first angular amplitude 
(or angular stroke) 6, which depends on the flexible con- 
nections 9. Each of the intermediary junctions 8 comprises 
an expansion slot 25. During the rotation of the mobile ring 
2, the expansion slot 25 can expand so as to allow a second 
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angular amplitude 8, greater than the first angular amplitude 
0,. FIG. 10 illustrates a pivot 100 in a pivoted position 
around the pivoting axis 101, showing the deflected first and 
second main blades 6, 7 and the expansion slot 25 of the 
intermediary junctions 8 in open configuration. 

[0030] In the embodiment of the pivot 100 illustrated in 
FIG. 1, the first main blade 6 and the second main blade 7 
extend between the pivoting axis 101 and the rings 1, 2 in 
the plane P. One extremity of the first main blade 6 is fixed 
on the mobile ring 2 through a first shifted connection 4 
(preferably rigid), without contact with the fixed ring 1 and 
fixedly united with the mobile ring 2, for example through 
a rigid junction 3. The second main blade 7 is attached onto 
the fixed ring 1 through a second fixed connection 5. 


[0031] Ina preferred embodiment, the intermediary junc- 
tions 8 are connected to one another, two-by-two, by a 
coupling member 14. 


[0032] In the example illustrated in FIG. 1, the coupling 
member 14 comprises two flexible coupling blades 12, 13, 
arranged in parallel manner and fastened at one of their 
extremities to a long rigid frame 11 fixedly united with the 
intermediary junction 8, and, at the other proximal extremity 
of the pivoting axis 101, to a short rigid frame 10, also 
fixedly united with the intermediary junction 8. In this 
configuration, the coupling member 14 forms a translation 
table 141 with parallel blades (see FIG. 13). The expansion 
slot 25 is preferably made between the long rigid frame 11 
and the short rigid frame 10. 


[0033] Ina configuration where the intermediary junctions 
8 comprise an expansion slot 25, each of the coupling 
members 14 is configured so as to prevent a movement out 
of the plane P of the mobile ring 2 and to achieve lateral 
rigidity, i.e. to prevent a lateral movement of the mobile ring 
2 in the plane P (in other words, along x, y). 


[0034] More particularly, the function of the coupling 
members 14 is to allow the simultaneous expansion of the 
expansion slots 25 of the intermediary junctions 8, whilst 
blocking the warping movement (torsion movement or 
movement out of the plane P) of the intermediary junctions 
8, as well as their non-simultaneous expansion, i.e. their 
equidistance with the pivoting axis 101 of the pivot 100 
(lateral rigidity). 

[0035] The diagram of FIG. 3 shows a linearized view of 
the kinematic connections of the pivot 100 of FIG. 1. In the 
diagram, the fixed ring 1 (input) and the mobile ring 2 
(output) are represented by the rectangles at the two extremi- 
ties, the intermediary junctions 8 are represented by the 
rectangles between the “large springs" representing, on one 
side, the main blades 7 and, on the other side, the main 
blades 6. The coupling blades 12, 13 are represented by the 
*small springs". The mobile character of the mobile ring 2 
is illustrated by the arrow. 


[0036] FIG. 4a shows an equivalent representation of the 
kinematics of the pivot mechanism 100 of FIG. 1. Each of 
the main blades 6, 7 are modelled by two notional pivot 
points (represented by circles) in the plane P. The rigid 
segments are symbolized by continuous lines, the fixed ring 
1 by the anchoring symbols. 

[0037] In order to show the number of kinematic loops, the 
diagram of FIG. 4a is rearranged in that of FIG. 45. FIG. 4b 
shows that the main blades 6, 7 and the intermediary 
junctions 8 form two kinematic loops (represented by the 
arrows). Furthermore, the number of notional pivots is 12 
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(four notional pivots for the flexible connections comprising 
each a first and second main blade 6, 7 and an intermediary 
junction $). 

[0038] FIG. 4c shows an equivalent representation of the 
kinematics of the pivot mechanism 100 of FIG. 1 including 
the coupling blades 12, 13, modelled by two notional pivot 
points and including the mobile ring 2, represented by the 
circle. The rearranged FIG. 4d shows that the system com- 
prises eight b kinematic loops (b=8). Furthermore, the 
number of notional pivots p corresponds to 24 (p=24). 
[0039] Each of the coupling members 14 has a degree of 
freedom in translation but freezes the other movements, 
notably the orientation of the segments adjacent to the 
coupling member 14. FIGS. 5a and 5b represent a diagram 
allowing the constraints on the pivot mechanism of FIG. 1 
to be identified. In particular, FIGS. Sa and 5b allow the 
internal and external degrees of freedom of the pivot 100 
with the coupling members 14 to be identified. In FIG. 5a, 
the whole structure of the pivot 100 is free to move, the 
unconstrained entities are represented in dashed lines. Each 
of the 120° angles represents a topological angle of the 
kinematic loop. In FIG. 1, each of these angles can represent 
the angle between the short rigid frame 10 and the long rigid 
frame 11 of two adjacent coupling members 14. The angle 
in bold represents an overconstraint on the pivot structure 
100. In FIG. 56, a single position constraint added on the 
output 2 of the mechanism (or example a displacement of 
15° of the output 2) enables the whole of the structure to be 
blocked. The constrained (fixed) entities are in solid black 
line. The constrained entities are represented in solid lines. 
[0040] FIGS. 5c and 5d represent diagrammatically the 
constraint generated by the connection of the three coupling 
members 14. The points A, B and C represent the points 
connected by the coupling members 14. When the segment 
AB is fixed, the points A and B are defined. Then, from the 
insertion of the point A, the segment AC is fixed with a free 
length 1 and a given orientation, imposed by the angular 
constraint C1. Similarly, the segment BC is arranged with a 
variable length 1 and an orientation imposed by the con- 
straint C2. Thus, the orientations of each of the segments of 
the triangle are defined. When the constraint C3, which 
defines the orientation between the segments AC and BC, is 
added, an overconstraint is added, since the latter is already 
given indirectly by the constraints C1 and C2 as well as by 
the typology of the connection. 

[0041] FIGS. 5a to 5d show that the pivot mechanism 100 
is isostatic externally. This means that the system is free to 
move with a degree of freedom in rotation (FIG. 5a) and the 
adding of a single angular position constraint blocks the 
entire mechanism (FIG. 55). There is thus no internal degree 
of freedom (DDL,, 0) and there is only a single external 
degree of freedom (БОГ, =). 

[0042] However, the structure exhibits an overconstraint 
C3. The central loop is defined by a supernumerary number 
of angular constraints. We thus have H=1. 

[0043] Verifying the previously found values is done 
through the following equation, derived from the Grubler 
formula: 


DDL pot DDE jp, -Нар-(3х8) 


int 


1+0=1+24-(3x8) (equation 1) 


[0044] This analysis confirms the presence of an overcon- 
straint and the absence of an internal degree of freedom. 
Internal degrees of freedom are understood to mean entirely 
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free modes of displacement of part of the pivot mechanism 
100. However, there are other modes of displacement that 
are not characterized by this analysis. There are for example 
vibration modes at the own frequencies of the pivot mecha- 
nism 100. These vibration modes correspond to the own 
vibration modes of the blades 6, 7 12, 13 as well as the 
rotation mode of the pivot 100 around the pivoting axis 101, 
comprising the intermediary junctions 8 and the coupling 
members 14. However, these displacement modes cannot be 
truly assimilated to degrees of freedom and have highly 
non-linear stiffness. They therefore do not result in high 
displacements. With respect to the own vibration modes of 
the blades 6, 7, 12, 13, they occur at very high frequencies 
and are thus not troublesome. Regarding the own rotation 
mode of the pivot mechanism 100 around the pivoting axis 
101, comprising the intermediary junctions $ and the cou- 
pling members 14, its angular displacement does not influ- 
ence the centering position of the pivot 100. Thus, the 
quality of rotational guiding of the pivot 100 can be ensured. 


[0045] The pivot 100 according to the invention is com- 
pact and is constituted only by near two-dimensional ele- 
ments. Furthermore, the geometric center of the pivot 100 
(corresponding to the pivoting axis 101) does not move 
during the deflection of the blades 6, 7, 12, 13 and the 
vibration modes have no effect on the position of the 
geometric center of the pivot 100. Furthermore, no internal 
mode is excited by an outer translational disturbance. Also, 
a very wide angular stroke can be achieved. This stroke 
depends directly on the number of flexible connections 9. 
Indeed, the higher their number, the more the mobile ele- 
ments will quickly interfere with one another during the 
rotation. The coupling members 14 (with parallel blades) 
significantly increase the transverse stiffness of the pivot 100 
and constitute one of the major improvements of this pivot 
over those of the state of the art. Finally, in order to increase 
the angular stroke, several similar pivots can easily be 
stacked without loss of performance characteristics. 


[0046] The material constituting the parts of the pivot 100 
is preferably a metal, but can also comprise quartz, glass, 
metallic glass, silicium or even a polymer. 


[0047] The pivot 100 described here has many advantages. 
The pivot 100 notably allows a high angular stroke to be 
achieved, for example a second angular amplitude 6, around 
45° relative to a first angular amplitude 0, which would 
typically be of around 10° to 15° in the case where the 
intermediary junctions 8 do not include any expansion slot 
25. For example, the pivot 100 of the invention makes it 
possible to achieve an increase in amplitude (difference 
between the second angular 0, and the first angular ampli- 
tude 6,) between two and four times the first angular 
amplitude 0, at most, or typically between two times and 
three times the first angular amplitude 0,. 


[0048] Good transverse stiffness performances (movement 
out of the plane P of the mobile ring 2) are achieved, even 
for high deflections of the pivot 100. For example, it is 
possible to obtain a stiffness ratio of 30,000 for Kr/KRz, 
where KRz is a linear stiffness having as its radius the outer 
dimension of the pivot 100. The ratio Kr/KRz corresponds 
to the quotient of the radial stiffness by the natural angular 
stiffness made to the outer diameter of the ring 1, 2, where 
the natural angular stiffness corresponds to the rotational 
stiffness of the pivot 100 around the pivoting axis 101. A 
stiffness ratio higher than 10,000 is accepted as character- 
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istic value of a good flexure guide. The lateral stiffness of the 
pivot 100 are homogeneous, i.e. practically the same, what- 
ever the radial dimension. 


[0049] According to the dimensional characteristics of the 
pivot 100, it is possible to achieve a quasi-constant natural 
stiffness. The position of the geometric center of the pivot 
100 (corresponding to the pivoting axis 101) does not vary 
during the course of the rotation in the lateral directions 
(lateral rigidity, preventing a movement in the plane P) and 
varies very little in the axial direction (i.e. in the direction of 
the pivoting axis 101). 

[0050] The pivot 100 does not have any internal degrees of 
freedom. The pivot 100 has only very few overconstraints. 
It is possible, according to the mode of construction of the 
pivot 100, to have no overconstraint in the plane P. 


[0051] According to an embodiment illustrated in FIG. 6, 
each of the main blades 6, 7 and/or coupling blades 12, 13, 
16 are of straight type (FIG. 6a). Each of the main blades 6, 
7 and/or coupling blades 12, 13, 16 can comprise a rigidi- 
fying portion 17 in their middle (FIG. 66). Each of the main 
blades 6, 7 and/or coupling blades 12, 13, 16 can also 
comprise a non-straight profile 18, being for example nar- 
rowed at their inflection point 18 (FIG. 6c). Each of the main 
blades 6, 7 and/or coupling blades 12, 13, 16 can have a 
thickness that is straight but have a variation of stiffness 
through a non-constant width (FIG. 6d). The non-constant 
width can also be obtained through an opening 19 provided 
in the blade (FIG. 6e). The opening can have a circular, oval 
or rectangular shape along the longitudinal section of the 
blade. Extensively, each of the main blades 6, 7 and/or 
coupling blades 12, 13, 16 can have a profile defined by a 
polynomial function. 


[0052] Other configurations (not represented) of the flex- 
ible connections 9 are also possible. For example, the first 
and second main blades 6, 7 can be arranged non-radially 
around the pivoting axis 101 but rather be offset laterally, 1.e. 
relative to the radial direction. For example, the first and 
second main blades 6, 7 can be offset laterally in pairs, in 
order for each of the two blades 6, 7 to cross at a point that 
is offset relative to the geometric center of the pivot 100. A 
crossing of the blades 6, 7 is understood to be a virtual point 
of intersection, as there is no physical crossing of the blades. 
Alternatively, the main blades 6, 7 can be inclined relative 
to their radial orientation in the plane P (these blades are 
called tangential and cannot all meet at the center, on the 
pivoting axis 101). These variants make it possible to further 
increase the compactness of the pivot 100. 


[0053] The coupling members 14 can take different forms. 
They can either be flexible members or sliding members or 
rolling members. 


[0054] In FIG. 7, the three intermediary junctions 8 with 
the three coupling members 14 of the pivot mechanism 100 
of FIG. 1 are represented diagrammatically, according to one 
embodiment. In particular, each of the coupling members 14 
forms a slider represented by the sliding member 80, fixedly 
nited with the intermediary junction 8 and capable of 
oving (sliding) laterally along the coupling member 14 
when the pivot mechanism 100 is deflected. The coupling 
members 14 forming the slider allow the intermediary 
junctions 8 to have a relative expansion movement relative 
to one another, during the deflection of the pivot mechanism 
100, whilst allowing a common movement of the interme- 
diary junctions 8 around the pivot pin 100. 


ве 
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[0055] The coupling members 14 forming the slider can be 
implemented by flexible members (such as flexible blades). 
For example, two parallel flexible blades can be arranged to 
as to make a slider, such as a rail or linear table, by moving 
only in translation. A single blade can also be used in order 
to achieve guiding in translation. Any other assembly of 
flexible elements allowing a total or partial guiding of the 
intermediary junctions 8 relative to one another can also be 
used. 

[0056] FIG. 8 shows an isometric view (FIG. 8a) and a top 
view (FIG. 85) of the pivot 100 according to another 
embodiment. In this variant, one of the three coupling 
members 14 only has a single coupling blade 16. Thanks to 
this arrangement, it is possible to make the only planar 
overconstraint present in the configuration of the pivot 100 
of FIG. 1 disappear. 

[0057] Another advantage of this implementation is to 
make the pivot 100 isostatic. Indeed, according to the 
embodiment of FIGS. 1 and 2, the central kinematic loop is 
constituted by a series of three coupling members 14, each 
comprising two parallel coupling blades 12, 13, with each of 
the blades 12, 13 imposing the orientation in the plane P of 
an intermediary junction 8 relative to one another. Thus, 
when considering the kinematic chain formed by the cou- 
pling members 14 and the intermediary junctions 8 (see FIG. 
4a), from an intermediary junction 8, one observes that the 
angular orientation of the segments is imposed all along the 
chain. When considering the kinematic loop (see FIG. 48), 
one observes that the orientation of the start portion 1s 
imposed twice. This is where the overconstraint appears. 
However, in the case where the pivot 100 is machined in a 
single block, and in the absence of a thermal gradient within 
the pivot 100, this overconstraint has no detrimental effect. 
[0058] It is obvious that the present invention is not 
limited to the embodiment which has just been described 
and that various modifications and simple variants can be 
envisaged by the one skilled in the art without falling outside 
the scope of the present invention. 

[0059] For example, it is possible to assemble several 
pivots 100 and to stack them in order to obtain a pivot 
assembly having an even greater angular stroke. 

[0060] FIG. 9 shows an isometric view (FIG. 9a) and a top 
view (FIG. 95) of a pivot assembly 200 according to one 
embodiment. The pivot assembly 200 comprises two pivot 
mechanisms 100g and 1005, mounted concentrically in 
superimposed fashion on the same pivoting axis 101. In this 
configuration, the mobile element (here, the mobile ring) 2a 
of the upper pivot 100a (upper level) and the fixed element 
(here, the fixed ring) 15 of the lower pivot 1005 (lower 
level), represent respectively the output and the input of the 
pivot assembly 200. The mobile ring of the lower pivot 
1005, which corresponds to the mobile ring 2 of the pivot 
100 of FIG. 1, is replaced in the pivot assembly 200 by an 
inter-level coupling member 15, kinematically connected to 
the fixed ring 15 by means of the main blades 6, 7 of the 
lower pivot 1005 and connected in rigid fashion to the 
mobile ring 2а of the upper pivot 100a. In the example 
illustrated in FIG. 9, the first main blade 6 of the lower pivot 
1005 is connected to the fixed ring 15 by means of a first 
lower connection 45. The second main blade 7 of the lower 
pivot 1005 is connected to the inter-level coupling member 
15 by means of a second lower connection 46. The first main 
blade 6 of the upper pivot 100a is connected to the inter- 
level coupling member 15 by means of a first upper con- 
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nection 4b and the second main blade 7 of the upper pivot 
100a is connected to the mobile ring 2a of the upper pivot 
100a by means of a first upper connection 4a. 

[0061] During operation, the fixed ring 15 can be fastened 
to a fixed base. The inter-level coupling member 15 pivots 
by flexing of the main blades 6, 7 (and the coupling blades 
12, 13) of the lower pivot 1005 and the mobile ring 2a of the 
upper pivot 100a, and flexing of the main blades 6, 7 (and 
the coupling blades 12, 13) of the upper pivot 100a. FIG. 10 
shows the pivot assembly 200 in an angularly pivoted 
position around the pivoting axis 101. The main blades 6, 7 
as well as the coupling blades 12, 13 in deflection can be 
seen. In case the angular stroke of the inter-level coupling 
member 15 and of the mobile ring of the upper pivot 100a 
is essentially the same, the angular stroke of the pivot 
assembly 200 is essentially double that of the simple pivot 
100. The figure shows the expansion slot 25 enabling a 
greater radial expansion of the intermediary junctions 8 and 
increasing the angular stroke of each of the pivots 100a, 
1005, 100c. The pivot assembly 200 comprising two pivots 
100 makes it possible to achieve a high angular stroke, for 
example of around 90°. 

[0062] FIG. 11 represents a functional diagram of the 
pivot assembly 200 according to the variant of FIG. 9. For 
each of the pivots 100a, 1005, the main blades 6, 7, the 
coupling blades 12, 13, the intermediary junctions 8 as well 
as the input (fixed ring) 15 and the output (mobile ring) 2a 
can be found. The pivot assembly 200 comprises an internal 
degree of freedom corresponding to the inter-level coupling 
member 15 which is free to pivot without constraint around 
the pivoting axis 101. However, as the mobile elements of 
the pivot assembly 200 (i.e. the mobile ring 2a of the upper 
pivot 100а and the inter-level coupling member 15) are 
axis-symmetrical (the mass center of these two elements is 
centered on the pivoting axis 101), the rotation of these 
mobile elements will not be affected by the shocks or 
vibrations in translation of the pivot assembly 200. In other 
words, the vibration mode in rotation of the inter-level 
coupling member 15 cannot be excited by a disturbance in 
translation exerted on the pivot assembly 200, with the mass 
center on 101 of the pivot assembly 200 only pivoting on the 
pivoting axis 101. 

[0063] It will be understood that the pivot assembly 200 
can comprise more than two pivots 100, for example three, 
or even M pivots 100. The pivots 100 of the pivot assembly 
200 can be stacked either by axially offsetting one of the 
pivots relative to the other pivots 100. The pivots 100 of the 
pivot assembly 200 can also be stacked by chirality, i.e. two 
adjacent pivots in a stack of pivots 100 are arranged so as to 
be the mirror image of one another in the plan P. 

[0064] Pivots such as described (the pivot assembly 200) 
can be stacked in order to obtain a pivot with a stroke 
increased by a factor equivalent to the number of levels. The 
pivot assembly 200 is compact and 1s constituted only by 
nearly two-dimensional elements. In other words, each of 
the pivots 100, 100a, 1005 can be manufactured using 
bi-dimensional machining techniques. 

[0065] According to an embodiment represented in FIG. 
12, the pivot assembly 200 comprises three pivot mecha- 
nisms superimposed concentrically on the same pivoting 
axis 101. For example, the pivot assembly 200 comprises an 
intermediary pivot 100c placed between an upper pivot 100a 
and a lower pivot 1005. The intermediary pivot 100c can 
have a greater thickness that that of the upper pivot 100a and 
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lower pivot 1005. For example, the thickness of each of the 
upper pivot 100a and lower pivot 1005 can be half of that of 
the intermediary pivot 100c. Such an arrangement allows the 
pivot assembly 200 to be more symmetrical relative to the 
plane P. In this manner, it is possible to minimize the torsion 
of the intermediary pivot 100c. Such a pivot assembly can 
comprise an inter-level coupling member 15 between the 
lower pivot 1005 and the intermediary pivot 100c and 
between the intermediary pivot 100c and the upper pivot 
100a. The two inter-level coupling members 15 can be 
fixedly united with one another. In this case, the pivot 
assembly 200 functions as if it comprised two pivots 100. 


[0066] In the case of a pivot assembly 200 comprising 
several stacked pivots 100 (levels), the intermediary output 
or outputs 2 between each pivot 100 constitute an internal 
degree of freedom. Tt is thus possible to add an auxiliary 
mechanism allowing the internal degree(s) of freedom to be 
slaved to the external movement of the output of the pivot 
100. In other words, it is possible to connect the mobile ring 
2a of the output to the inter-level coupling member 15 so 
that the latter does half of the angular stroke relative to the 
upper mobile ring 2a. 


[0067] In the case of a pivot assembly 200 comprising 
several stacked pivots 100 (levels), it is possible to angularly 
offset the output of the lower pivot 1005 relative to the input 
of the upper pivot 100a, i.e. to create a static preload and 
shift the point of equilibrium of the inter-level coupling 
member. Thus, the angular position of the first main blade 6 
of the lower pivot 1005 is not co-planar of the first main 
blade 6 of the upper pivot 100a. 


[0068] According to yet another embodiment, it is pos- 
sible to deflect the coupling blades 12, 13 in order to reduce 
the angular stroke of the coupling member 14 (for example 
by half). To this effect, it is possible to either machine the 
coupling blades 12, 13 previously deflected according to 
their exact mode of deformation, or according to an approxi- 
mate mode. It is also possible to machine essentially straight 
coupling blades 12, 13 and to deflect them by preloading and 
setting during a subsequent machining step. 


[0069] FIG. 13 illustrates the coupling member 14 com- 
prising two parallel coupling blades 12, 13 according to 
three variants. In the variant of FIG. 13a, the coupling blades 
12, 13 are machined essentially straight and not preloaded. 
In the variant of FIGS. 135 and 13c, the coupling blades 12, 
13 are machined deformed and not preloaded, or also 
machined straight and then preloaded. In the latter two 
variants, the stiffness performances are improved for high 
deflection angles of the blades 12, 13 and the effects of the 
parasite movements of the coupling members 14 (quadratic 
effect) are reduced. In the variant of FIG. 13c, the effects are 
the same as in the variant of FIG. 135 but, additionally, the 
mechanical stress in the coupling blades 12, 13 is reduced. 


[0070] FIG. 13c illustrates an example of a particular 
embodiment in which the long rigid frame 11 ofthe coupling 
member 14 comprises a slit 20 and a spindle 22 in a housing 
21. This arrangement allows the straight coupling blades 12, 
13 to be machined in the long rigid frame 11 when the slit 
20 is enlarged, i.e. when a first portion 23 of the long rigid 
frame 11, on which one extremity of the blades 12, 13 is 
fastened, is moved away from a second portion 24 of the 
long rigid frame 11. Subsequently, the slit 20 is closed by 
moving the first portion 23 closer to the second portion 24, 
by flexion of the coupling blades 12, 13. After the slit 20 has 
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been closed, the first portion 23 can be fixedly united with 
the second portion 24 by clamping, gluing or any other 
adequate means. 

[0071] FIG. 14 compares the transverse stiffness perfor- 
mances of the inventive pivot 100 with those of a typical 
pivot of flexible mechanisms, more particularly of a so- 
called “butterfly” flexible pivot such as described in the 
document “S. Henein, Р. Spanoudakis, S. Droz, L. I. Mykle- 
bust, and E. Onillon, “Flexure pivot for aerospace mecha- 
nisms,” in 10th European Space Mechanisms and Tribology 
Symposium, San Sebastian, Spain, 2003, pp. 285-288”. It 
can be seen that a half order of magnitude on the three 
compared values at the end of the stroke. It must be noted 
that the comparison is made on a similar bi-dimensional 
basis. 

[0072] It will be understood that at least one of the fixed 
element 1 and the mobile element 2 can take a shape other 
than that of a ring. For example, the fixed element 1 and/or 
the mobile element 2 can take a triangular, quadrilateral, 
polygonal, elliptical or any other shape. Preferably, the fixed 
element 1 and the mobile element 2 are arranged so that the 
center of inertia of the fixed element 1 and of the mobile 
element 2 coincide with the pivoting axis 101 of the pivot. 
[0073] This pivot can be used for applications in the field 
of precision instruments, for space in particular, but also in 
the fields of robotics, high-precision industrial mechanisms, 
vacuum technology or also watchmaking. 


REFERENCE NUMBERS USED IN THE 





FIGURES 
[0074] 1 fixed element, fixed ring 
[0075] 15 lower fixed ring 
[0076] 2 mobile element, mobile ring 
[0077] 2a mobile ring of the upper pivot 
[0078] 2 rigid junction 
[0079] 4 first connection 
[0080] 4а first upper connection 
[0081] 45 first lower connection 
[0082] 5 second fixed connection 
[0083] 6 first main blade 
[0084] 7 second main blade 
[0085] 8 intermediary junctions 
[0086] 9 flexible element 
[0087] 10 short rigid frame 
[0088] 11 long rigid frame 
[0089] 12, 13, 16 coupling blade 
[0090] 14 coupling member, parallel blades 
[0091] 141 translation table 
[0092] 15 inter-level coupling member 
[0093] 17 rigidifying portion 
[0094] 18 inflection point 
[0095] 19 opening 
[0096] 20 slit 
[0097] 21 housing 
[0098] 22 spindle 
[0099] 23 first portion 
[0100] 24 second portion 
[0101] 25 expansion slot 
[0102] 80 sliding element 
[0103] 100 pivot 
[0104] 100a upper pivot 
[0105] 1005 lower pivot 
[0106] 100c intermediary pivot 
[0107] 101 pivoting axis of the pivot 
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[0108] 
[0109] 
[0110] 


200 pivot assembly 
P plane 
p nominal pivots 
[0111] 9, first angular amplitude 
[0112] 8. second angular amplitude 
1. Pivot mechanism for guiding in rotation, comprising: 
a mobile element connected to a fixed element through 
flexible connections; 
the flexible elements being configured so as to guide the 
mobile element according to a rotational movement in 
a plane, around a pivoting axis perpendicular to the 
plane; 
each of the flexible connections comprising an interme- 
diary junction, each intermediary junction being sepa- 
rated from the adjacent intermediary junctions by an 
expansion slot, the expansion slot being configured to 
expand during the rotation of the mobile element, so 
that the mobile element can pivot according to a second 
angular amplitude that is greater than a first angular 
amplitude achieved without said expansion slot; 
characterized in that 
the intermediary junctions are connected to one another 
by a coupling member; 
and in that each of the coupling members is configured so 
as to prevent a movement out of the plane and a lateral 
movement in the plane of the mobile element. 
2. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein each of the flexible connections comprises a first 
main blade and a second main blade, each of the main 
blades extending radially from the pivoting axis; 
one extremity of the first and second main blades being 
connected to the mobile element and to the fixed ring 
respectively; the first and second main blades being 
connected to one another through an intermediary 
junction. 
3. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein at least one of the coupling members comprises 
a flexible member, a sliding member or a rolling 
member. 
4. Pivot mechanism according to claim 3, 
wherein at least one of the coupling members comprises 
a single coupling blade or at least two coupling blades 
arranged in parallel manner. 
5. Pivot mechanism according to claim 4, 
wherein the extremities of the coupling blade are fastened 
to a rigid frame fixedly united with the intermediary 
junction. 
6. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein one extremity of each of the flexible connections 
is connected to the fixed element through a second 
fixed connection and the other extremity is connected 
to the mobile element through a first connection. 
7. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein the main blades comprise one or several rigidi- 
fying portions. 
8. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein the main blades comprise a non-straight profile. 
9. Pivot mechanism according to claim 1, 
wherein each of the main blades comprises a variation in 
cross-section along the longitudinal axis of the blade. 
10. Pivot mechanism according to claim 9, 
wherein the variation in cross-section is achieved by a 
non-constant thickness of the main blade or by a 
non-constant width of the main blade. 
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11. Pivot mechanism according to claim 10, 

wherein the main blades comprise at least one opening. 

12. Pivot mechanism according to claim 1, 

wherein the first and second main blades are arranged in 

a non-radial manner around the pivoting axis. 

13. Pivot mechanism according to claim 12, 

wherein the first and second main blades are offset later- 

ally relative to the radial direction. 

14. Pivot mechanism according to claim 13, 

wherein the first and second main blades are offset later- 

ally in pairs, in order for each of the two blades to cross 
at a point that is offset relative to the geometric center 
of the pivot. 

15. Pivot mechanism according to claim 1, 

wherein the main blades are inclined relative to their 

radial orientation in the plane. 

16. Pivot assembly comprising at least two pivot mecha- 
nisms according to claim 1, with the pivot mechanisms 
being mounted concentrically in superimposed fashion on 
the same pivoting axis. 

17. Pivot assembly according to claim 16, 

wherein the upper pivot and the lower pivot are assembled 

with or without being reversed along a lateral axis of 
one of the two pivot mechanisms. 

18. Pivot assembly according to claim 17, 

wherein one of the two pivot mechanisms is, or the two 

pivot mechanisms are, subjected to a pre-load during 
assembly. 
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A mechanical isotropic harmonic oscillator including a 
frame, a mass configured to oscillate, and three flexure rods, 
each flexure rod connecting the mass to the frame. 
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GENERAL 2 DEGREE OF FREEDOM 
ISOTROPIC HARMONIC OSCILLATOR AND 
ASSOCTATED TIME BASE WITHOUT 
ESCAPEMENT OR WITH SIMPLIFIED 
ESCAPEMENT 


CROSS REFERENCE TO RELATED 
APPLICATIONS 


[0001] The present application is a divisional application 
of application Ser. No. 15/109,829 having a filing date of Jul. 
6, 2016, which in turn is a United States national stage 
application of International Patent Application No. PCT/ 
M2015/050243 that designated the United States, having an 
International filing date of Jan. 13, 2015, and claims foreign 
priority to European applications No EP 14150939.8 filed on 
Jan. 13, 2014, EP 14173947.4 filed on Jun. 25, 2014, EP 
14183385.5 filed on Sep. 3, 2014, EP 14183624.7 filed on 
Sep. 4, 2014, and EP 14195719.1 filed on Dec. 1, 2014, the 
contents of all these earlier filed applications being incor- 
porated in their entirety by reference. 





BACKGROUND OF THE INVENTION 


1 Context 


[0002] The biggest improvement in timekeeper accuracy 
was due to the introduction of the oscillator as a time base, 
first the pendulum by Christiaan Huygens in 1656, then the 
balance wheel—spiral spring by Huygens and Hooke in 
about 1675, and the tuning fork by N. Niaudet and L.C. 
Breguet in 1866, see references [20] [5]. Since that time, 
these have been the only mechanical oscillators used in 
mechanical clocks and in all watches. (Balance wheels with 
electromagnetic restoring force approximating a spiral 
spring are included in the category balance wheel-spiral 
spring.) In mechanical clocks and watches, these oscillators 
require an escapement and this mechanism poses numerous 
problems due to its inherent complexity and its relatively 
low efficiency which barely reaches 40% at the very best. 
Escapements have an inherent inefficiency since they are 
based on intermittent motion in which the whole movement 
must be stopped and restarted, leading to wasteful accelera- 
tion from rest and noise due to impacts. Escapements are 
well known to be the most complicated and delicate part of 
the watch, and there has never been a completely satisfying 
escapement for a wristwatch, as opposed to the detent 
escapement for the marine chronometer. 


PRIOR ART 


[0003] Swiss patent No 113025 published on Dec. 16, 
1925 discloses a process to drive an oscillating mechanism. 
A mentioned aim of this document is to replace an inter- 
mittent regulation by a continuous regulation but it fails to 
clearly disclose how the principles exposed apply to a 
timekeeper such as a watch. In particular, the constructions 
are not described as isotropic harmonic oscillators and only 
the simplest versions of the oscillator are described, FIGS. 
20 and 22 below, but the superior performance of the 
spherical oscillator and compensated oscillator embodi- 
ments of FIGS. 21, 23 to 33, 39 to 41 are not presented. 

[0004] Swiss patent application No 9110/67 published on 
Jun. 27, 1967 discloses a rotational resonator for a time- 
keeper. The disclosed resonator comprises two masses 
mounted in a cantilevered manner on a central support, each 
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mass oscillating circularly around an axis of symmetry. Fach 
mass is attached to the central support via four springs. The 
springs of each mass are connected to each other to obtain 
a dynamic coupling of the masses. To maintain the rotational 
oscillation of the masses, an electromagnetic device is used 
that acts on ears of each mass, the ears containing a 
permanent magnet. One of the springs comprises a pawl for 
cooperation with a ratchet wheel in order to transform the 
oscillating motion of the masses into a unidirectional rota- 
tional movement. The disclosed system therefore is still 
based on the transformation of an oscillation, that is an 
intermittent movement, into a rotation via the pawl which 
renders the system of this publication equivalent to the 
escapement system known in the art and cited above. 
[0005] Swiss additional patent No 512757 published on 
May 14, 1971 is related to a mechanical rotating resonator 
for a timekeeper. This patent is mainly directed to the 
description of springs used in such a resonator as disclosed 
in CH patent application No 9110/67 discussed above. Here 
again, the principle of the resonator thus uses a mass 
oscillating around an axis. 

[0006] US. Pat. No. 3,318,087 published on May 9, 1967 
discloses a torsion oscillator that oscillates around a vertical 
axis. Again, this is similar to the escapement of the prior art 
and described above. 





SUMMARY 


[0007] An aim of the present invention is thus to improve 
the known systems and methods. 

[0008] A further aim of the present invention is to provide 
a system that avoids the intermittent motion of the escape- 
ments known in the art. 

[0009] A further aim of the present invention is to propose 
a mechanical isotropic harmonic oscillator. 

[0010] Another aim of the present invention is to provide 
an oscillator that may be used in different time-related 
applications, such as: time base for a chronograph, time- 
keeper (such as a watch), accelerometer, speed governor. 
[0011] The present invention solves the problem of the 
escapement by eliminating it completely or, alternatively, by 
a family of new simplified escapements which do not have 
the drawbacks of current watch escapements. 

[0012] The result is a much simplified mechanism with 
increased efficiency. 

[0013] In one embodiment, the invention concerns a 
mechanical isotropic harmonic oscillator comprising a two 
degree of freedom orbiting mass with respect to a fixed base 
with springs having isotropic and linear restoring force 
properties due to the intrinsic isotropy of matter. 

[0014] In one embodiment, the isotropic harmonic oscil- 
lator may comprise a number of isotropic linear springs 
arranged to yield a two degree of freedom orbiting mass with 
respect to a fixed base. 

[0015] In one embodiment, the isotropic harmonic oscil- 
lator may comprise a spherical mass with a number of 
equatorial springs. 

[0016] In another embodiment, the isotropic harmonic 
oscillator may comprise a spherical mass with a polar spring. 
[0017] In one embodiment, the mechanism may comprise 
two isotropic harmonic oscillators coupled by a shaft so as 
to balance linear accelerations. 

[0018] In one embodiment, the mechanism may comprise 
two isotropic harmonic oscillators coupled by a shaft so as 
to balance angular accelerations. 
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[0019] In one embodiment, the mechanism may comprise 
a variable radius crank which rotates about a fixed frame 
through a pivot and a prismatic joint which allows the crank 
extremity to rotate with a variable radius. 

[0020] In one embodiment, the mechanism may comprise 
a fixed frame holding a crankshaft on which a maintaining 
torque M is applied, a crank which is attached to a crankshaft 
and equipped with a prismatic slot, wherein a rigid pin is 
fixed to the orbiting mass of the oscillator or oscillator 
system, wherein said pin engages in said slot. 

[0021] In one embodiment, the mechanism may comprise 
a detent escapement a for intermittent mechanical energy 
supply to the oscillator. 

[0022] In one embodiment, the detent escapement com- 
prises two parallel catches which are fixed to the orbiting 
mass, whereby one catch displaces a detent which pivots on 
a spring to releases an escape wheel, and whereby said 
escape wheel impulses on the other catch thereby restoring 
lost energy to the oscillator or oscillator system. 

[0023] In one embodiment, the invention concerns a time- 
keeper such as a clock comprising an oscillator or an 
oscillator system as defined in the present application. 
[0024] In one embodiment, the timekeeper is a wristwatch. 
[0025] In one embodiment, the oscillator or oscillator 
system defined in the present application is used as a time 
base for a chronograph measuring fractions of seconds 
requiring only an extended speed multiplicative gear train, 
for example to obtain 100 Hz frequency so as to measure 
Иод" of a second. 

[0026] In one embodiment, the oscillator or oscillator 
system defined in the present application is used as speed 
regulator for striking or musical clocks and watches, as well 
as music boxes, thus eliminating unwanted noise and 
decreasing energy consumption, and also improving musical 
or striking rhythm stability. 

[0027] These embodiments and others will be described in 
more detail in the following description of the invention. 


DETAILED DESCRIPTION OF THE SEVERAL 
VIEWS OF THE DRAWINGS 


[0028] The present invention will be better understood 
from the following description and from the drawings which 
show 

[0029] FIG. 1 illustrates an orbit with the inverse square 
law; 


[0030] FIG. 2 illustrates an orbit according to Hooke's 
law; 
[0031] FIG. 3 illustrates an example of a physical realiza- 


tion of Hooke’s law; 

[0032] FIG. 4 illustrates the conical pendulum principle; 
[0033] FIG. 5 illustrates a conical pendulum mechanism; 
[0034] FIG. 6 illustrates a Villarceau governor made by 
Antoine Breguet; 

[0035] FIG. 7 illustrates the propagation of a singularity 
for a plucked string; 

[0036] FIG. 8 illustrates the torque applied continuously to 
maintain oscillator energy; 

[0037] FIG. 9 illustrates a force applied intermittently to 
maintain oscillator energy; 

[0038] FIG. 10 illustrates a classical detent escapement; 

[0039] FIG. 11 illustrates a second alternate realization of 
gravity compensation in all directions for a general 2 degree 
of freedom isotropic spring. This balances the mechanism of 
FIG. 22. 
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[0040] FIG. 12 illustrates a variable radius crank for 
maintaining oscillator energy; 

[0041] FIGS. 13A and 13B illustrates a realization of 
variable radius crank for maintaining oscillator energy 
attached to oscillator; 

[0042] FIG. 14 illustrates a flexure based realization of 
variable radius crank for maintaining oscillator energy; 
[0043] FIG. 15 illustrates a flexure based realization of 
variable radius crank for maintaining oscillator energy; 
[0044] FIG. 16 illustrates an alternate flexure based real- 
ization of variable radius crank for maintaining oscillator 
energy; 

[0045] FIG. 17 illustrates a simplified classical detent 
watch escapement for isotropic harmonic oscillator; 

[0046] FIG. 18 illustrates an embodiment of a detent 
escapement for translational orbiting mass; 

[0047] FIG. 19 illustrates another embodiment of a detent 
escapement for translational orbiting mass; 

[0048] FIG. 20 illustrates a 2-DOF isotropic spring based 
on matter isotropy. 

[0049] FIGS. 21А and 21B illustrates a 2-DOF isotropic 
spring based on matter isotropy, with mass having planar 
orbits, FIG. 21A being an axial cross-section and FIG. 21B 
being a cross-section along line A-A of FIG. 21A. 

[0050] FIG. 22 illustrates a 2-DOF isotropic spring based 
on three isotropic cylindrical beams, increasing the planarity 
of motion of the mass. 

[0051] FIGS. 23А and 23B illustrate a 2-DOF isotropic 
spring where the non-planarity of the mechanism of FIG. 22 
has been eliminated by duplication, FIG. 23A being a 
perspective view and FIG. 23B a top view. 

[0052] FIGS. 24A and 24B illustrate a 2-DOF isotropic 
spring which has been compensated to balance linear and 
angular acceleration, FIG. 24A being an axial cross-section 
and FIG. 24B being a cross-section of FIG. 21A. 

[0053] FIGS. 25А and 25B illustrate a 2-DOF isotropic 
spring with spring membrane and balanced dumbbell bass 
compensating for gravity, FIG. 25B being a cross-section of 
the center of FIG. 25A. 

[0054] FIG. 26 illustrates a 2-DOF isotropic spring with 
compound springs and balanced dumbbell mass compensat- 
ing for gravity. 

[0055] FIG. 27 illustrates a detail in cross-section of a 
2-DOF isotropic spring using the compound spring of FIG. 
28A to give a mass with isotropic degrees of freedom. 
[0056] FIGS. 28А and 28B illustrate the 4-DOF spring 
used in the mechanism illustrated in FIG. 27, FIG. 28A 
being a top view and FIG. 28B a cross-section view along 
line A-A of FIG. 28A. 

[0057] FIG. 29 illustrates a 2-DOF isotropic spring with 
spring comprising three angled beams and balanced dumb- 
bell mass compensating for gravity. 

[0058] FIG. 30 illustrates a 2-DOF isotropic spring with 
spherical mass and equatorial flexure springs based on 
flexure pivots. 

[0059] FIG. 31 illustrates a 2-DOF isotropic spring with 
spherical mass and equatorial beam springs. 

[0060] FIG. 32 illustrates the 2-DOF isotropic spring with 
spherical mass of FIG. 31, top view. 

[0061] FIG. 33 illustrates the 2-DOF isotropic spring with 
spherical mass of FIG. 31, cross-section view. 

[0062] FIG. 34 illustrates a rotating spring. 

[0063] FIG. 35 illustrates a body orbiting in an elliptical 
orbit by rotation. 
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[0064] FIG. 36 illustrates a body orbiting in an elliptical 
orbit by translation, without rotation. 

[0065] FIG. 37 illustrates a point at the end of a rigid beam 
orbiting in an elliptical orbit by translation, without rotation. 
[0066] FIG. 38 illustrates how to integrate our oscillator 
into a standard mechanical watch or clock movement by 
replacing the current balance-spring and escapement with an 
isotropic oscillator and driving crank. 

[0067] FIG. 39 illustrates the conceptual basis of an oscil- 
lator with spherical mass and polar spring yielding to perfect 
isochronism of constant angular speed orbits having con- 
stant latitude. 

[0068] FIG. 40 illustrates a conceptual model of a mecha- 
nism implementing the polar spring spherical oscillator of 
FIG. 39 along with a crank which maintains oscillator 
energy. 

[0069] FIG. 41 illustrates a fully functional mechanism 
implementing the spherical mass and polar spring concept of 
FIG. 39 along with a crank which maintains oscillator 
energy. 


DETAILED DESCRIPTION OF THE SEVERAL 
EMBODIMENTS 





2 Conceptual Basis of the Invention 


2.1 Newton’s Isochronous Solar System 


[0070] As is well-known, in 1687 Isaac Newton published 
Principia Mathematica in which he proved Kepler’s laws of 
planetary motion, in particular, the First Law which states 
that planets move in ellipses with the Sun at one focus and 
the Third Law which states that the square of the orbital 
period of a planet is proportional to the cube of the semi- 
major axis of its orbit, see reference [19]. 

[0071] Less well-known is that in Book I, Proposition X, 
of the same work, he showed that if the inverse square law 
of attraction (see FIG. 1) was replaced by a linear attractive 
central force (since called Hooke’s Law, see FIGS. 2 and 3) 
then the planetary motion was replaced by elliptic orbits 
with the Sun at the center of the ellipse and the orbital period 
is the same for all elliptical orbits. (The occurrence of 
ellipses in both laws is now understood to be due to a 
relatively simple mathematically equivalence, see reference 
[13], and it is also well-known that these two cases are the 
only central force laws leading to closed orbits, see reference 
[1].) 

[0072] Newton’s result for Hooke’s Law is very easily 
verified: Consider a point mass moving in two dimensions 
subject to a central force 


Frj=—kr 


[0073] centered at the origin, where r is the position of the 
mass, then for an object of mass m, this has solution 


(4, віш(өо/4ф)),45 sin(Wof+>)), 


[0074] for constants A,, A», ф,, ф, depending on initial 
conditions and frequency 


_ [6 
PEA m 
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[0075] This not only shows that orbits are elliptical, but 
that the period of motion depends only on the mass m and 
the rigidity k of the central force. This model therefore 
displays isochronism since the period 


= 
Tale 
ir 


[0076] is independent of the position and momentum of 
the point mass (the analogue of Kepler’s Third Law proved 
by Newton). 


2.2 Implementation as a Time Base for a Timekeeper 


[0077] Isochronism means that this oscillator is a good 
candidate to be a time base for a timekeeper as a possible 
embodiment of the present invention. 

[0078] This has not been previously done or mentioned in 
the literature and the utilization of this oscillator as a time 
base is an embodiment of the present invention. 

[0079] This oscillator is also known as a harmonic isotro- 
pic oscillator where the term isotropic means “same in all 
directions.” 

[0080] Despite being known since 1687 and its theoretical 
simplicity, it would seem that the isotropic harmonic oscil- 
lator has never been previously used as a time base for a 
watch or clock, and this requires explanation. In the follow- 
ing, we will use the term “isotropic oscillator” to mean 
“isotropic harmonic oscillator.” 

[0081] It would seem that the main reason is the fixation 
on constant speed mechanisms such as governors or speed 
regulators, and a limited view of the conical pendulum as a 
constant speed mechanism. 

[0082] For example, in his description of the conical 
pendulum which has the potential to approximate isochro- 
nism, Leopold Defossez states its application to measuring 
very small intervals of time, much smaller than its period, 
see reference [8, p. 534]. 

[0083] H. Bouasse devotes a chapter of his book to the 
conical pendulum including its approximate isochronism, 
see reference [3, Chapitre VIII]. He devotes a section of this 
chapter on the utilization of the conical pendulum to mea- 
sure fractions of seconds (he assumes a period of 2 seconds), 
stating that this method appears perfect. He then qualifies 
this by noting the difference between average precision and 
instantaneous precision and admits that the conical pendu- 
lum’s rotation may not be constant over small intervals due 
to difficulties in adjusting the mechanism. Therefore, he 
considers variations within a period as defects of the conical 
pendulum which implies that he considers that it should, 
under perfect conditions, operate at constant speed. 

[0084] Similarly, in his discussion of continuous versus 
intermittent motion, Rupert Gould overlooks the isotropic 
harmonic oscillator and his only reference to a continuous 
motion timekeeper is the Villarceau regulator which he 
states: “seems to have given good results. But it is not 
probable that was more accurate than an ordinary good- 
quality driving clock or chronograph,” see reference [9, 
20-21]. Gould’s conclusion is validated by the Villarceau 
regulator data given by Breguet, see reference [4]. 

[0085] From the theoretical standpoint, there is the very 
influential paper of James Clerk Maxwell 
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[0086] On Governors, which is considered one of the 
inspirations for modern control theory, see reference [18]. 
[0087] Moreover, isochronism requires a true oscillator 
which must preserve all speed variations. The reason is that 
the wave equation 





アー トメ 
о аг 
[0088] ргеѕегуеѕ all initial conditions Бу propagating 


them. Thus, a true oscillator must keep a record of all its 
speed perturbation. For this reason, the invention described 
here allows maximum amplitude variation to the oscillator. 
[0089] This is exactly the opposite of a governor which 
must attenuate these perturbations. In principle, one could 
obtain isotropic oscillators by eliminating the damping 
mechanisms leading to speed regulation. 

[0090] The conclusion is that the isotropic oscillator has 
not been used as a time base because there seems to have 
been a conceptual block assimilating isotropic oscillators 
with governors, overlooking the simple remark that accurate 
timekeeping only requires a constant time over a single 
complete period and not over all smaller intervals. 

[0091] We maintain that this oscillator is completely dif- 
ferent in theory and function from the conical pendulum and 
governors, see hereunder in the present description. 

[0092] FIG. 4 illustrates the principle of the conical pen- 
dulum and FIG. 5 a typical conical pendulum mechanism. 
[0093] FIG. 6 illustrates a Villarceau governor made by 
Antoine Breguet in the 1870’s and FIG. 7 illustrates the 
propagation of a singularity for a plucked string. 


2.3 Rotational Versus Translational, Versus Tilting Orbiting 
Motion 


[0094] Two types of isotropic harmonic oscillators having 
unidirectional motion are possible. One is to take a linear 
spring with body at its extremity, and rotate the spring and 
body around a fixed center. This is illustrated in FIG. 34: 
Rotating spring. Spring 861 with body 862 attached to its 
extremity is fixed to center 860 and rotates around this center 
so that the center of mass of the body 862 has orbit 864. The 
body 862 rotates around its center of mass once every full 
orbit, as can be seen by the rotation of the pointer 863. 
[0095] This leads to the body rotating around its center of 
mass with one full turn per revolution around the orbit as 
illustrated in FIG. 35. Example of rotational orbit. Body 871 
orbits around point 870 and rotates around its axis once for 
every complete orbit, as can be seen by the rotation of point 
872. 

[0096] This type of spring will be called a rotational 
isotropic oscillator and will be described in Section 4.1. In 
this case, the moment of inertia of the body affects the 
dynamics, as the body is rotating around itself 

[0097] Another possible realization has the mass sup- 
ported by a central isotropic spring, as described in Section 
4.2. In this case, this leads to the body having no rotation 
around its center of mass, and we call this orbiting by 
translation. This is illustrated in FIG. 36: Translational orbit. 
Body 881 orbits around center 880, moving along orbit 883, 
but without rotating around its center of gravity. Its orien- 
tation remains unchanged, as seen by the constant direction 
of pointer 882 on the body. 
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[0098] In this case, the moment of inertia of the mass does 
not affect the dynamics. Tilting motion will occur in the 
mechanisms described below. 


[0099] Another possibility is tilting motion where a lim- 
ited range angular pivoting movement occurs, but not full 
rotations around the center of gravity of the body. Tilting 
motion is shown in FIG. 37: Isotropic oscillator consisting 
of mass 892 oscillating around joint 891 which connects it 
to fixed base 890 via rigid pole 896. This produces orbiting 
by translation as can be seen by fixing on the oscillating 
mass 892 a rigid pole 893 with a fixed pointer 894 at its 
extremity. The orbit by translation is verified by the constant 
orientation of the pointer which is always in the direction 
895. 


2.4 Integration of the Isotropic Harmonic Oscillator in a 
Standard Mechanical Movement 


[0100] Our time base using an isotropic oscillator will 
regulate a mechanical timekeeper, and this can be imple- 
mented by simply replacing the balance wheel and spiral 
spring oscillator with the isotropic oscillator and the escape- 
ment with a crank fixed to the last wheel of the gear train. 
This is illustrated in FIG. 38: On the left is the classical case. 
Mainspring 900 transmits energy via gear train 901 to escape 
wheel 902 which transmits energy intermittently to balance 
wheel 905 via anchor 904. On the right is our mechanism. 
Mainspring 900 transmits energy via gear train 901 to crank 
906 which transmits energy continuously to isotropic oscil- 
lator 906 via the pin 907 travelling in a slot on this crank. 
The isotropic oscillator is attached to fixed frame 908, and 
its center of restoring force coincides with the center of the 
crank pinion. 


3 Theoretical Requirements of the Physical Realization 


[0101] In order to realize an isotropic harmonic oscillator, 
in accordance with the present invention, there requires a 
physical construction of the central restoring force. The 
theory of a mass moving with respect to a central restoring 
force is such that the resulting motion lies in a plane, 
however, we examine here more general isotropic harmonic 
oscillator where perfectly planar motion is not respected, 
but, the mechanism will still retain the desirable features of 
a harmonic oscillator. 


[0102] In order for the physical realization to produce 
isochronous orbits for a time base, the theoretical model of 
Section 2 above must be adhered to as closely as possible. 
The spring stiffness k is independent of direction and is a 
constant, that is, independent of radial displacement (linear 
spring). In theory, there is a point mass, which therefore has 
moment of inertia J=0 when not rotating. The reduced mass 
m is isotropic and also independent of displacement. The 
resulting mechanism should be insensitive to gravity and to 
linear and angular shocks. The conditions are therefore 
[0103] Isotropic k. Spring stiffness k isotropic (indepen- 
dent of direction). 

[0104] Radial k. Spring stiffness k independent of radial 
displacement (linear spring). 


[0105] Zero J. Mass m with moment of inertia Ј=0. 


[0106] Isotropic m. Reduced mass m isotropic (indepen- 
dent of direction). Radial m. Reduced mass m independent 
of radial displacement. 
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[0107] 


[0108] Linear shock. Insensitive to linear shock. 


Gravity. Insensitive to gravity. 


[0109] Angular shock. Insensitive to angular shock. 
4 Realization of the Isotropic Harmonic Oscillator 


4.1 Isotropy Via Radially Symmetric Springs (Volumes of 
Revolution) 


[0110] Isotropy will be realized through radially symmet- 
ric springs which are isotropic spring due to the isotropy of 
matter. The simplest example is shown in FIG. 20: To the 
fixed base 601 is attached the flexible beam 602, and at the 
extremity of the beam 602 is attached a mass 603. The 
flexible beam 602 provides a restoring force to the mass 603 
such that the mechanism is attracted to its neutral state 
shown by the dashed figure. The mass 603 will travel in a 
unidirectional orbit around its neutral state. We now list 
which of the theoretical properties of Section 3 hold for 
these realizations (up to first order). 


Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes No No No No 
[0111] One can modify this construction of FIG. 20 to 


obtain planar motion, as shown in FIGS. 21A and 21B: 
Double rod isotropic oscillator. Side view (cross section): To 
the fixed frame 611 are attached two coaxial flexible rods of 
circular cross-section 612 and 613 holding the orbiting mass 
614 at their extremities. Rod 612 is axially decoupled from 
the frame 611 by a one degree of freedom flexure structure 
619 in order to ensure that the radial stiffness provides a 
linear restoring force to the mechanism. Rod 612 runs 
through the radial slot 617 machined in the driving ring 615. 
Top view: Ring 615 is guided by three rollers 616 and driven 
by a gear wheel 618. When a driving torque is applied to 
618, the energy is transferred to the orbiting mass whose 
motion is thus maintained. Its properties are listed in the 
following table. 


Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J] m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes Yes No No No 
[0112] A more planar motion can be achieved as shown in 


FIG. 22 illustrating a three rod isotropic oscillator. To the 
fixed frame 620 are attached three parallel flexible rods 621 
of circular cross-section. To the rods 621 is attached the plate 
622 which moves as an orbiting mass. This flexure arrange- 
ment gives the mass 622 three degrees of freedom: two 
curvilinear translations producing the orbiting motion and a 
rotation about an axis parallel to the rods which is not used 
in the application. Its properties are 
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Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero] ш m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes No No No No 


[0113] A perfectly planar motion can be achieved by 
doubling the mechanism of FIG. 22 as shown in FIGS. 23A 
and 23B (top view). Six parallel rod isotropic oscillator. To 
the fixed frame 630 are attached three parallel flexible rods 
631 of circular cross-section. The rods 631 are attached to a 
light weight intermediate plate 632. The parallel flexible 
rods 633 are attached to 632. Rods 633 are attached to the 
mobile plate 634 acting as orbiting mass. This flexure 
arrangement gives three degrees of freedom to 634: two 
rectilinear translations producing the orbiting and a rotation 
about an axis parallel to the rods which is not used in our 
application. Its properties are 


Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J] m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes No No No No 


[0114] One can also use a membrane which provides an 
isotropic restoring force due to the isotropy of matter, as 
shown in FIGS. 25A and 25B: Dynamically balanced dumb- 
bell oscillator using flexible membrane. The rigid bar 678 
and 684 is attached to the fixed base 676 via a flexible 
membrane 677 allowing two angular degrees of freedom to 
the bar (rotation around the bar axis is not allowed). Orbiting 
masses 679 and 683 are attached to the two extremities of 
bar. The center of gravity of the rigid body 678, 684, 683 and 
679 lies at the intersection of the plane of the membrane and 
the axis of the bar, so that linear accelerations produce no 
torque on the system, for any direction. A pin 680 is fixed 
axially onto 679. This pin engages into the radial slot of a 
rotating crank 681. The crank is attached to the fixed base by 
a pivot 682, The driving torque acts on the shaft of the crank 
which drives the orbiting mass 679, thus maintaining the 
system in motion. Since the dumbbell is balanced, it is 
intrinsically insensitive to linear acceleration, including 
gravity. Its properties are 





Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J] m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes No Yes Yes No 


4.2 Isotropy Via a Combination of Non-Symmetric Springs. 


[0115] It is possible to obtain an isotropic spring by 
combining springs in such a way that the combined restoring 
force is isotropic. 


[0116] FIG. 26 a Dynamically balanced dumbbell oscilla- 
tor with four rod suspension. The rigid bar 689 and 690 is 
attached to the fixed frame 685 via four flexible rods forming 
a universal joint (see FIGS. 27 and 28A and 28B for details). 
The three rods lie in the horizontal plane 686 perpendicular 
to the rigid bar axis 689-690, and the fourth rod 687 is 
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vertical in the 689-690 axis. Two orbiting masses 691 and 
692 are attached to the extremities of the rigid bar. The 
center of gravity of the rigid body 691, 689, 690 and 692 lies 
at the intersection of the plane 686 and the axis of the bar, 
so that linear accelerations produce no torque on the system, 
for any direction. A pin 693 is fixed axially onto 692. This 
pin engages into the radial slot of a rotating crank 694, The 
crank is attached to the fixed base by a pivot 695. The 
driving torque is produced by a preloaded helicoidal spring 
697 pulling on a thread 696 winded onto a spool which is 
fixed to the shaft of the crank. Tts properties are 


Iso- Iso- 
tropic Radial 
Zero m m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes | No Yes Yes No 


[0117] A cross-section of FIG. 26 is shown in FIG. 27: 
Universal joint based on four flexible rods. A four degrees of 
freedom flexure structure similar to the one shown in FIGS. 
28A and 28B connects the rigid frame 705 to the mobile tube 
708. A conical attachment 707 is used for the mechanical 
connection. A fourth vertical rod 712 links 705 to 708. The 
rod is machined into a large diameter rigid bar 711. Bar 711 
is attached to tube 708 via a horizontal pin 709. The 
arrangement gives two angular degrees of freedom to the 
tube 708 with respect to the base 705. Its properties are 


Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes | No No No No 
[0118] The mechanisms of FIGS. 26 and 27 relies on a 


flexure structure illustrated in FIGS. 28A and 28B: Four 
degree of freedom flexure structure. The mobile rigid body 
704 1s attached to the fixed base 700 via three rods 701, 702 
and 703 all lying in the same horizontal plane. The rods are 
oriented at 120 degrees with respect to each other. An 
alternate configurations have the rods oriented at other 
angles. 

[0119] An alternate dumbbell design in given in FIG. 29: 
Dynamically balanced dumbbell oscillator with three rod 
suspension. The rigid bar 717 and 718 1s attached to the fixed 
frame 715 via three flexible rods 716 forming a ball joint. A 
pin 721 is fixed axially onto 720. This pin engages into the 
radial slot of a rotating crank 722. The crank is attached to 
the fixed base by a pivot 723. The center of gravity of the 
rigid body 717, 718, 719 and 720 lies at the intersection of 
the three flexible rods and 1s the kinematic center of rotation 
of the ball joint, so that linear accelerations produce no 
torque on the system, for any direction. The driving torque 
acts onto the shaft of the crank. Its properties are 


Iso- Iso- 
tropic Radial tropic Radial 
k k Zero J] m m 


Linear 
Gravity shock 


Angular 
shock 


Yes Yes Yes Yes No Yes Yes No 
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4.3 Isotropic Harmonic Oscillators with Spherical Mass 
[0120] A design with a spherical mass is presented in FIG. 
30. The spherical mass 768 (filled sphere or spherical shell) 
is connected to the fixed annular frame 760 via a compliant 
mechanism consisting of leg 761 to 767, leg 769 and leg 
770. Legs 769 and 770 are constructed as leg 761-770 and 
their description follows that of lez 761-770. The sphere is 
connected to the leg at 767 (and its analogs on 769 and 770), 
which connects to fixed frame 760 at 761. The leg 761 to 767 
is a three of freedom compliant mechanism where the 
notches 762 and 764 are flexure pivots. The planar configu- 
ration of the compliant legs 761-770 constitute a universal 
joint whose rotation axes lies in the plane of the annular ring 
760. In particular, the sphere cannot rotate around the axis 
771 to 779. For small amplitudes, sphere motion is such that 
772 describes an elliptical orbit, and the same by symmetry 
for 779, as shown in 780. Sphere rotation is maintained via 
crank 776 which is rigidly connected to the slot 774. Crank 
774 is assumed to have torque 777 and to be connected to the 
frame by a pivot joint at 776, for example, with ball 
bearings. The pin 771 is rigidly connected to the sphere and 
during sphere rotation will move along slot 774 so that it is 
no longer aligned with the crank axis 776 and so that torque 
777 exerts a force on 771, thus maintaining sphere rotation. 
The center of gravity 778 of the sphere 768 lies at the 
intersection of the plane 760 and the axis 771-779, so that 
linear accelerations produce no torque on the system, for any 
direction. An alternative construction is to remove notches 
764 on all three legs. Other alternative constructions use 1, 
2, 4 or more legs. Its properties are 


Iso- Iso- 


tropic Radial tropic Radial Linear Angular 
k k Zero J] m m Gravity shock shock 
Yes Yes Yes Yes No Yes Yes No 


[0121] An alternate sphere mechanism is given in FIGS. 
31, 32 and 33: A realization of the two-rotational-degrees- 
of-freedom harmonic oscillator. The spherical mass 807 
(filled sphere or spherical shell including a cylindrical 
opening letting space to mount the flexible rod 811) is 
connected to the fixed frame 800 and fixed block 801 via a 
two-rotational-degrees of freedom compliant mechanism. 
The compliant mechanism consists of a rigid plate 806 
holding 807, three coplanar (plane labeled P on FIG. 33) 
flexible rods 803, 804 and 805 and a fourth flexible rod 811 
that is perpendicular to plane P. Three rigid fixed blocks 802 
are used to clamp the fixed ends of the rods. The active 
length (distance between the two clamping points) of 811 is 
labeled Lon FIG. 33. The point of intersection (point labeled 
Aon FIG. 33) between plane P and the axis of 811 is located 
exactly at the center of gravity of the sphere or spherical 
shell 807. For increased mechanism accuracy, plane P 
should intersects 811 at a distance H=L/8 from its clamping 
point into 807. This ratio cancels the parasitic shifts that 
accompany the rotations of flexure pivots. This compliant 
mechanism gives two rotational-degrees-of-freedom to 807 
that are rotations whose axes are located in plane P and runs 
through point A. (Note: these degrees of freedom are the 
same as those of a classical constant-velocity joint linking 
the mass 807 to a non-rotating base 800 and 801, thus 
blocking the rotation of the mass 807 about the axis that is 
collinear with the axis of pin 808). This compliant mecha- 
nism leads to motions of the sphere or spherical shell 807 
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that are devoid of any displacement of the center of gravity 
of 807. As a result, this oscillator is highly insensitive to 
gravity and to linear accelerations in all directions. 

[0122] A rigid pin 808 is fixed to 807 on the axis of 811. 
The tip 812 of pin 808 has a spherical shape. As 807 
oscillates around its neutral position, the tip of pin 808 
follows a continuous trajectory called the orbit (labeled 810 
on the figures). 

[0123] The tip 812 of the pin engages into a slot 813 
machined into the driving crank 814 whose rotation axis is 
collinear with the axis of rod 811. As a driving torque is 
applied onto 814, the crank pushes 812 forward along its 
orbiting trajectory, thus maintaining the mechanism into 
continuous motion, even in the presence of mechanical 
losses (damping effects). Its properties are 


Iso- Iso- 
tropic Radial 
Zero] m m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes No Yes Yes No 


[0124] Ап alternate embodiment of a sphere mechanism is 
given in FIGS. 39, 40 and 41. 

[0125] FIG. 39 presents a two dimensional drawing of the 
central restoring force principle based on a polar spring, by 
which we mean that the linear spring 916 is attached to the 
north pole 913 of the oscillating sphere 910. Spring 916 
connects the tip 913 of the driving pin 915 to point 914. 
Point 914 corresponds to the position of the tip 913 when the 
sphere 910 is in its neutral position, in particular, point 913 
and 914 are at the same distance r from the center of the 
sphere. The sphere’s neutral position is defined as the 
rotational position of the sphere for which the axis 918 of the 
riving pin 915 is collinear with the axis of rotation of the 
driving crank (923 on FIGS. 40 and 953 on FIG. 41). The 
constant velocity joint 911 ensures that this position is 
unique, 1.е., represents a unique rotational position of the 
sphere. Spring 916 produces an elastic restoring force 
F=-k-X (where К is the stiffness constant of the spring), so 
proportional to the elongation X of the spring, where X 
equals the distance between point 914 and point 913. The 
direction of force F is along the line connecting 914 to 913. 
The oscillating mass is the sphere or spherical shell 910 
which is attached to the fixed base 912 via a constant 
velocity joint 911. Joint 911 has 2 rotational degrees of 
freedom and blocks the third rotational degree of freedom of 
the sphere, which is a rotation about axis 918. A possible 
embodiment of joint 911 is the four rods elastic suspension 
shown on FIGS. 31, 32 and 33 or the planar mechanism 
described on FIG. 30. This arrangement results in a non- 
linear central restoring torque on the sphere which equals 
M=-2 Кг sin(a/2). Dynamic modeling of the free oscilla- 
tions of this polar spring mechanism on constant angular 
speed circular orbits of constant latitude, assuming joint 911 
has zero stiffness, shows that the free oscillations have the 
same period for all angles a, i.e. the oscillator is therefore 
perfectly isochronous on such orbits and can be used as a 
precise time base. 

[0126] FIG. 40 is a three dimensional illustration of a 
kinematic model of the conceptual mechanism illustrated in 
FIG. 39. The crank wheel 920 receives the driving torque. 
The shaft 921 of the crank wheel is guided by a rotational 
bearing 939, turning about axis 923, to the fixed base 922. 


a 
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A pivot 924 turns about axis 925, perpendicular to axis 923, 
and connects the shaft 921 to the fork 926. The shaft of fork 
926 has two degrees of freedom: it is telescopic (one 
translational degree of freedom along the axis 933 of the 
shaft) and is free to rotate in torsion (one rotational degree 
of freedom around the axis 933 of the shaft). A linear polar 
spring 927 acts on the telescopic degree of freedom of the 
shaft to provide the restoring force of spring 916 of FIG. 39. 
A second fork 930 at the second extremity of the shaft holds 
a pivot 930, rotating about axis 931 intersecting orthogo- 
nally the axis 929 of pin, and is connected to an intermediate 
cylinder 932. The cylinder 932 is mounted onto the driving 
pin 924 of the sphere 935 via a pivot rotating about the axis 
of the pin 929. The oscillating mass is the sphere or spherical 
shell 935 which is attached to the fixed base 937 via a 
constant velocity joint 936. Joint 936 has 2 rotational 
degrees of freedom and blocks the third rotational degree of 
freedom of the sphere which is a rotation about axis 929. A 
possible embodiment of joint 936 is the four rods elastic 
suspension shown in FIGS. 31, 32 and 33 or the planar 
mechanism illustrated in FIG. 30. The complete mechanism 
has two degrees of freedom and is not over-constrained. It 
implements both the elastic restoring force and the crank 
maintaining torque of FIG. 39 allowing the torque applied 
onto the crank wheel 920 to be transmitted to the sphere, 
thus maintaining its oscillating motion on the orbit 938. 


[0127] FIG. 41 presents a possible embodiment of the 
mechanism described in FIG. 40. 


[0128] The crank wheel 950 receives the driving torque. 
The shaft 951 of the crank wheel is guided by a rotational 
bearing 969 turning about axis 953, to the fixed base 952. A 
flexure pivot 954, turns about axis 955 which is perpendicu- 
lar to axis 953, and connects the shaft 951 to a body 956. The 
body 956 is connected to body 958 by a flexure structure 957 
having two degrees of freedom: one translational degree of 
freedom along the axis 963 and one rotational degree of 
freedom around the axis 963. In addition to this kinematic 
function, flexure 957 provides the elastic restoring force 
function of the spring 927 of FIG. 40 or spring 916 of FIG. 
39 and obeys the force law F=-k-X, 1.e., its restoring force 
increases linearly with X and equals zero when the sphere is 
in its neutral position. The neutral position is defined as the 
position where axis 959 of the driving pin and 953 of the 
crank shaft are collinear. As in FIG. 39, the neutral position 
of the sphere is unique due to the constant velocity joint 966. 
A second cross-spring pivot 960 turning about axis 961 
which intersect orthogonally the axis 959 of the pin, con- 
nects body 958 to an intermediate cylinder 962. The cylinder 
932 is mounted onto the driving pin 964 of the sphere 965 
via a pivot rotating about the axis of the pin 959. The 
oscillating mass is the sphere or spherical shell 965 which is 
attached to the fixed base 967 via a constant velocity joint 
966. Joint 966 has two rotational degrees of freedom and 
blocks the third rotational degree of freedom of the sphere 
which is a rotation about axis 969. A possible embodiment 
of joint 966 is the four rod elastic suspension illustrated in 
FIGS. 31, 32 and 33 or the planar mechanism illustrated in 
FIG. 30. The complete mechanism has two degrees of 
freedom. It provides both the elastic restoring force and the 
crank driving function described in FIG. 39, allowing the 
torque applied to the crank wheel 950 to be transmitted to 
the sphere, thus maintaining its oscillating motion on the 
orbit 968. 
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44 XY Translational Isotropic Harmonie Oscillators 


[0129] It is possible to construct isotropic harmonic oscil- 
lators using orthogonal translational springs in the XY plane. 
However, these constructions will not be considered here 
and are the subject of a co-pending application. 


5 Compensation Mechanisms 


[0130] In order to place the new oscillator in a portable 
timekeeper as an exemplary embodiment of the present 
invention, it is necessary to address forces that could influ- 
ence the correct functioning of the oscillator. These include 
gravity and shocks. 


5.1 Compensation for Gravity 


[0131] For a portable timekeeper, compensation is 
required. 


[0132] This can be achieved by making a copy of the 
oscillator and connecting both copies through a ball or 
universal joint. This is shown in FIGS. 24A and 24B a 
dynamically, angularly and radially balanced coupled oscil- 
lator based on two cantilevers. Two coaxial flexible rods 665 
and 666 of circular cross-section each hold an orbiting mass 
667 and 668 respectively at their extremity. Masses 668 and 
667 are connected respectively to two spheres 669 and 670 
by a sliding pivot joint (a cylindrical pin fixed to the mass 
slides axially and angularly into a cylindrical hole machined 
into the sphere). Spheres 669 and 670 are mounted into a 
rigid bar 671 in order to form two ball joint articulations. Bar 
671 is attached to the rigid fixed frame 664 by a ball joint 
672. This kinematic arrangement forces the two orbiting 
masses 668 and 667 to move at 180 degrees from each other 
and to be at the same radial distance from their neutral 
positions. The maintaining mechanism comprises a rotating 
ring 673 equipped with slot through which passes the 
flexible rod 665. The ring 673 is guided in rotation by three 
rollers 674 and driven by a gear 675 on which acts the 
driving torque. Its properties are 





Iso- Iso- 
tropic Radial 
Zero] m m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes 


[0133] Another method for copying and balancing oscil- 
lators is shown in FIG. 11, where two copies of the mecha- 
nism of FIG. 22 are balanced in this way. In this embodi- 
ment, fixed plate 71 holds time base comprising two linked 
symmetrically placed non-independent orbiting masses 72. 
Each orbiting mass 72 is attached to the fixed base by three 
parallel bars 73, these bars are either flexible rods or rigid 
bars with a ball joint 74 at each extremity. Lever 75 is 
attached to the fixed base by a membrane flexure joint (not 
numbered) and vertical flexible rod 78 thereby forming a 
universal joint. The extremities of the lever 75 are attached 
to the orbiting masses 72 via two flexible membranes 77. 
Part 79 is attached rigidly to part 71. Part 76 and 80 are 
attached rigidly to the lever 75. Its properties are 
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Iso- Iso- 
tropic Radial tropic Radial 
k k Zero ш m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes 


5.2 Dynamical Balancing for Linear Acceleration 


[0134] Linear shocks are а form of linear acceleration, so 
include gravity as a special case. Thus, the mechanism of 
FIG. 20 also compensates for linear shocks. 


5.3 Dynamical Balancing for Angular Acceleration 


[0135] Effects due to angular accelerations can be mini- 
mized by reducing the distance between the centers of 
gravity of the two masses. This only takes into account 
angular accelerations will all possible axes of rotation, 
except those on the axis of rotation of our oscillators. 

[0136] This is achieved in the mechanism of FIGS. 24A 
and 24B which is described above. Its properties are 


Iso- Iso- 
tropic Radial tropic Radial 
k k Zero J] m m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes 


[0137] FIG. 11 described above also balances for angular 
acceleration due to the small distance of the moving masses 
72 from the center of mass near 78. Its properties are 


Jso- Iso- 
tropic Radial tropic Radial 
k k Zero J] ш m 


Linear Angular 
Gravity shock shock 


Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes 


6 Maintaining and Counting 


[0138] Oscillators lose energy due to friction, so there 
needs a method to maintain oscillator energy. There must 
also be a method for counting oscillations in order to display 
the time kept by the oscillator. In mechanical clocks and 
watches, this has been achieved by the escapement which is 
the interface between the oscillator and the rest of the 
timekeeper. The principle of an escapement is illustrated in 
FIG. 10 and such devices are well known in the watch 
industry. 

[0139] In the case of the present invention, two main 
methods are proposed to achieve this: without an escape- 
ment and with a simplified escapement. 

6.1 Mechanisms without Escapement 

[0140] In order to maintain energy to the isotropic har- 
monic oscillator, a torque or a force are applied, see FIG. 8 
for the general principle of a torque T applied continuously 
to maintain the oscillator energy, and FIG. 9 illustrates 
another principle where a force FT is applied intermittently 
to maintain the oscillator energy. In practice, in the present 
case, a mechanism is also required to transfer the suitable 
torque to the oscillator to maintain the energy, and in FIGS. 
12 to 16 various crank embodiments according to the present 
invention for this purpose are illustrated. FIGS. 18 and 19 
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illustrate escapement systems for the same purpose. All 
these restoring energy mechanisms may be used in combi- 
nation with the all various embodiments of oscillators and 
oscillators systems (stages etc.) described herein. Typically, 
in the embodiment of the present invention where the 
oscillator is used as a time base for a timekeeper, specifically 
a watch, the torque/force may by applied by the spring of the 
watch which is used in combination with an escapement as 
is known in the field of watches. In this embodiment, the 
known escapement may therefore be replaced by the oscil- 
lator of the present invention. 

[0141] FIG. 12 illustrates the principle of a variable radius 
crank for maintaining oscillator energy. Crank 83 rotates 
about fixed frame 81 through pivot 82. Prismatic joint 84 
allows crank extremity to rotate with variable radius. Orbit- 
ing mass of time base (not shown) is attached to the crank 
extremity 84 by pivot 85. Thus the orientation of orbiting 
mass is left unchanged by crank mechanism and the oscil- 
lation energy is maintained by crank 83. 

[0142] FIGS. 13A and 13B illustrate a realization of 
variable radius crank for maintaining oscillator energy 
attached to the oscillator. A fixed frame 91 holds a crankshaft 
92 on which maintaining torque M is applied. Crank 93 is 
attached to crankshaft 92 and equipped with a prismatic slot 
93'. Rigid pin 94 is fixed to the orbiting mass 95 and engages 
in the slot 93'. The planar isotropic springs are represented 
by 96. Top view and perspective exploded views are shown 
in this FIGS. 13A and 13B. 

[0143] FIG. 14 illustrates a flexure based realization of a 
variable radius crank for maintaining oscillator energy. 
Crank 102 rotates about fixed frame (not shown) through 
shaft 105. Two parallel flexible rods 103 link crank 102 to 
crank extremity 101. Pivot 104 attaches the mechanism 
shown in FIG. 27 to an orbiting mass. The mechanism is 
shown in neutral singular position in this FIG. 27. 

[0144] FIG. 15 illustrates another embodiment of a flexure 
based realization of variable radius crank for maintaining 
oscillator energy. Crank 112 rotates about fixed frame (not 
shown) through shaft 115. Two parallel flexible rods 113 link 
crank 112 to crank extremity 111. Pivot 114 attaches mecha- 
nism shown to orbiting mass. Mechanism is shown in flexed 
position in this FIG. 28. 

[0145] FIG. 16 illustrates an alternate flexure based real- 
ization of variable radius crank for maintaining oscillator 
energy. Crank 122 rotates about fixed frame 121 through 
shaft. Two parallel flexible rods 123 link crank 122 to crank 
extremity 124. Pivot 126 attaches mechanism to orbiting 
mass 125. In this arrangement the flexible rods 123 are 
minimally flexed for average orbit radius. 


6.2 Simplified Escapements 


[0146] The advantage of using an escapement is that the 
oscillator will not be continuously in contact with the energy 
source (via the gear train) which can be a source of chro- 
nometric error. The escapements will therefore be free 
escapements in which the oscillator is left to vibrate without 
disturbance from the escapement for a significant portion of 
its oscillation. 

[0147] The escapements are simplified compared to bal- 
ance wheel escapements since the oscillator is turning in a 
single direction. Since a balance wheel has a back and forth 
motion, watch escapements generally require a lever in order 
to impulse in one of the two directions. 
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[0148] The first watch escapement which directly applies 
to our oscillator is the chronometer or detent escapement [6, 
224-233]. This escapement can be applied in either spring 
detent or pivoted detent form without any modification other 
than eliminating passing spring whose function occurs dur- 
ing the opposite rotation of the ordinary watch balance 
wheel, see [6, FIG. 471c]. For example, in FIG. 10 illus- 
trating the classical detent escapement, the entire mecha- 
nism is retained except for Gold Spring 1 whose function is 
no longer required. 

[0149] H. Bouasse describes a detent escapement for the 
conical pendulum [3, 247-248] with similarities to the one 
presented here. However, Bouasse considers that it is a 
mistake to apply intermittent impulse to the conical pendu- 
lum. This could be related to his assumption that the conical 
pendulum should always operate at constant speed, as 
explained above. 


6.3 Improvement of the Detent Escapement for the Isotropic 
Oscillator 


[0150] Embodiments of possible detent escapements for 
the isotropic harmonic oscillator are shown in FIGS. 17 to 
19. 

[0151] FIG. 17 illustrates a simplified classical detent 
watch escapement for isotropic harmonic oscillator. The 
usual horn detent for reverse motion has been suppressed 
due to the unidirectional rotation of the oscillator. 

[0152] FIG. 18 illustrates an embodiment of a detent 
escapement for translational orbiting mass. Two parallel 
catches 151 and 152 are fixed to the orbiting mass (not 
shown but illustrated schematically by the arrows forming a 
circle, reference 156) so have trajectories that are synchro- 
nous translations of each other. Catch 152 displaces detent 
154 pivoted at spring 155 which releases escape wheel 153. 
Escape wheel impulses on catch 151, restoring lost energy to 
the oscillator. 

[0153] FIG. 19 illustrates an embodiment of a new detent 
escapement for translational orbiting mass. Two parallel 
catches 161 and 162 are fixed to the orbiting mass (not 
shown) so have trajectories that are synchronous translations 
of each other. Catch 162 displaces detent 164 pivoted at 
spring 165 which releases escape wheel 163. Escape wheel 
impulses on catch 161, restoring lost energy to the oscillator. 
Mechanism allows for variation of orbit radius. Side and top 
views shown in this FIG. 38. 

7 Difference with Previous Mechanisms 

7.1 Difference with the Conical Pendulum 

[0154] The conical pendulum is a pendulum rotating 
around a vertical axis, that is, perpendicular to the force of 
gravity, see FIG. 4. The theory of the conical pendulum was 
first described by Christiaan Huygens see references [16] 
and [7] who showed that, as with the ordinary pendulum, the 
conical pendulum is not isochronous but that, in theory, by 
using a flexible string and paraboloid structure, can be made 
isochronous. 

[0155] However, as with cycloidal cheeks for the ordinary 
pendulum, Huygens’ modification is based on a flexible 
pendulum and in practice does not improve timekeeping. 
The conical pendulum has never been used as a timebase for 
a precision clock. 

[0156] Despite its potential for accurate timekeeping, the 
conical pendulum has been consistently described as a 
method for obtaining uniform motion in order to measure 
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small time intervals accurately, for example, by Defossez in 
his description of the conical pendulum see reference [8, p. 
534]. 

[0157] Theoretical analysis of the conical pendulum has 
been given by Haag see reference [11] [12, p. 199-201] with 
the conclusion that its potential as a timebase is intrinsically 
worse than the circular pendulum due to its inherent lack of 
isochronism. 

[0158] The conical pendulum has been used in precision 
clocks, but never as a time base. In particular, in the 1860’s, 
William Bond constructed a precision clock having a conical 
pendulum, but this was part of the escapement, the timebase 
being a circular pendulum see references [10] and [25, p. 
139-143]. 

[0159] Our invention is therefore a superior to the conical 
pendulum as choice of time base because our oscillator has 
inherent isochronism. Moreover, our invention can be used 
in a watch or other portable timekeeper, as it is based on a 
spring, whereas this is impossible for the conical pendulum 
which depends on the timekeeper having constant orienta- 
tion with respect to gravity. 

7.2 Difference with Governors 

[0160] Governors are mechanisms which maintain a con- 
stant speed, the simplest example being the Watt governor 
for the steam engine. In the 19th Century, these governors 
were used in applications where smooth operation, that is, 
without the stop and go intermittent motion of a clock 
mechanism based on an oscillator with escapement, was 
more important than high precision. In particular, such 
mechanisms were required for telescopes in order to follow 
the motion of the celestial sphere and track the motion of 
stars over relatively short intervals of time. High chrono- 
metric precision was not required in these cases due to the 
short time interval of use. 

[0161] An example of such a mechanism was built by 
Antoine Breguet, see reference [4], to regulate the Paris 
Observatory telescope and the theory was described by Yvon 
Villarceau, see reference [24], it is based on a Watt governor 
and is also intended to maintain a relatively constant speed, 
so despite being called a regulateur isochrone (isochronous 
governor), it cannot be a true isochronous oscillator as 
described above. According to Breguet, the precision was 
between 30 seconds/day and 60 seconds/day, see reference 
[4]. 

[0162] Due to the intrinsic properties of harmonic oscil- 
lators following from the wave equation, see Section 8, 
constant speed mechanisms are not true oscillators and all 
such mechanisms have intrinsically limited chronometric 
precision. 

[0163] Governors have been used in precision clocks, but 
never as the time base. In particular, in 1869 William 
Thomson, Lord Kelvin, designed and built an astronomical 
clock whose escapement mechanism was based on a gov- 
emor, though the time base was a pendulum, see references 
[23] [21, p. 133-136] [25, p. 144-149]. Indeed, the title of his 
communication regarding the clock states that it features 
“uniform motion”, see reference [23], so is clearly distinct in 
its purpose from the present invention. 

73 Difference with Other Continuous Motion Timekeepers 
[0164] There have been at least two continuous motion 
wristwatches in which the mechanism does not have inter- 
mittent stop & go motion so does not suffer from needless 
repeated accelerations. The two examples are the so-called 
Salto watch by Asulab, see reference [2], and Spring Drive 
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by Seiko, see reference [22]. While both these mechanism 
attain a high level of chronometric precision, they are 
completely different from the present invention as they do 
not use an isotropic oscillator as a time base and instead rely 
on the oscillations of a quartz tuning fork. Moreover, this 
tuning fork requires piezoelectricity to maintain and count 
oscillations and an integrated circuit to control maintenance 
and counting. The continuous motion of the movement is 
only possible due to electromagnetic braking which is once 
again controlled by the integrated circuit which also requires 
a buffer of up to +12 seconds in its memory in order to 
correct chronometric errors due to shock. 

[0165] Ош invention uses an isotropic oscillator as time 
base and does not require electricity or electronics in order 
to operate correctly. The continuous motion of the move- 
ment is regulated by the isotropic oscillator itself and not by 
an integrated circuit. 


8 Realization of an Isotropic Harmonic Oscillator 


[0166] In some embodiments some already discussed 
above and detailed hereunder, the present invention was 
conceived as a realization of the isotropic harmonic oscil- 
lator for use as a time base. Indeed, in order to realize the 
isotropic harmonic oscillator as a time base, there requires a 
physical construction of the central restoring force. One first 
notes that the theory of a mass moving with respect to a 
central restoring force is such that the resulting motion lies 
in a plane. It follows that for practical reasons, that the 
physical construction should realize planar isotropy. There- 
fore, the constructions described here will mostly be of 
planar isotropy, but not limited to this, and there will also be 
an example of 3-dimensional isotropy. Planar isotropy can 
be realized in two ways: rotational isotropic springs and 
translational isotropic springs. 

[0167] Rotational isotropic springs have one degree of 
freedom and rotate with the support holding both the spring 
and the mass. This architecture leads naturally to isotropy. 
While the mass follows the orbit, it rotates about itself at the 
same angular velocity as the support 

[0168] Translational isotropic springs have two transla- 
tional degrees of freedom in which the mass does not rotate 
but translates along an elliptical orbit around the neutral 
point. This does away with spurious moment of inertia and 
removes the theoretical obstacle to isochronism. 

[0169] Rotational isotropic springs will not be considered 
here, and the term “isotropic spring” refers only to transla- 
tional isotropic springs. 


17 Application to Accelerometers, Chronographs and 
Governors 


[0170] By adding a radial display to isotropic spring 
embodiments described herein, the invention can constitute 
an entirely mechanical two degree-of-freedom accelerom- 
eter, for example, suitable for measuring lateral g forces in 
a passenger automobile. 

[0171] In an another application, the oscillators and sys- 
tems described in the present application may be used as a 
time base for a chronograph measuring fractions of seconds 
requiring only an extended speed multiplicative gear train, 
for example to obtain 100 Hz frequency so as to measure 
Yoo” of a second. Of course, other time interval measure- 
ment is possible and the gear train final ratio may be adapted 
in consequence. 
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[0172] In a further application, the oscillator described 
herein may be used as a speed governor where only constant 
average speed over small intervals is required, for example, 
to regulate striking or musical clocks and watches, as well 
as music boxes. The use of a harmonic oscillator, as opposed 
to a frictional governor, means that friction is minimized and 
quality factor optimized thus minimizing unwanted noise, 
decreasing energy consumption and therefore energy stor- 
age, and in a striking or musical watch application, thereby 
improving musical or striking rhythm stability. 

[0173] The flexible elements of the mechanisms are pref- 
erably made out of elastic material such as steel, titanium 
alloys, aluminum alloys, bronze alloys, silicon (monocrys- 
talline or polycrystalline), silicon-carbide, polymers or com- 
posites. The massive parts of the mechanisms are preferably 
made out of high density materials such as steel, copper, 
gold, tungsten or platinum. Other equivalent materials are of 
course possible as well as mix of said materials for the 
realization of the elements of the present invention. 

[0174] The embodiments given herein are for illustrative 
purposes and should not be construed in a limiting manner. 
Many variants are possible within the scope of the present 
invention, for example by using equivalent means. Also, 
different embodiments described herein may be combined as 
desired, according to circumstances. 

[0175] Further, other applications for the oscillator may be 
envisaged within the scope and spirit of the present inven- 
tion and it is not limited to the several ones described herein. 


Main Features and Advantages of Some Embodiments of the 
Present Invention 


[0176] A.1. A mechanical realization of the isotropic har- 
monic oscillator. 

[0177] А.2. Utilization of isotropic springs which are the 
physical realization of a planar central linear restoring force 
(Hooke’s Law). 

[0178] A.3. A precise timekeeper due to a harmonic oscil- 
lator as timebase. 

[0179] A.4. A timekeeper without escapement with result- 
ing higher efficiency reduced mechanical complexity. 
[0180] А.5. A continuous motion mechanical timekeeper 
with resulting efficiency gain due to elimination of intermit- 
tent stop & go motion of the running train and associated 
wasteful shocks and damping effects as well as repeated 
accelerations of the running train and escapement mecha- 
nisms. 


[0181] A.6. Compensation for gravity. 

[0182] A.7. Dynamic balancing of linear shocks. 

[0183] A.8. Dynamic balancing of angular shocks. 
[0184] A.9. Improving chronometric precision by using a 


free escapement, that is, which liberates the oscillator from 
all mechanical disturbance for a portion of its oscillation. 
[0185] A.10, A new family of escapements which are 
simplified compared to balance wheel escapements since 
oscillator rotation does not change direction. 

[0186] A.11. Improvement on the classical detent escape- 
ment for the isotropic oscillator. 

[0187] Innovation of Some Embodiments 

[0188] В.1. The first application of the isotropic harmonic 
oscillator as timebase in a timekeeper. 

[0189] B.2. Elimination of the escapement from a time- 
keeper with harmonic oscillator timebase. 

[0190] B.3. New mechanism compensating for gravity. 
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[0191] B.4. New mechanisms for dynamic balancing for 
linear and angular shocks. 

[0192] B.5. New simplified escapements. 

[0193] Summary, Isotropic Harmonic Oscillators Accord- 
ing to the Present Invention (Isotropic Spring) 

[0194] Exemplary Features 

[0195] 1. Isotropic harmonic oscillator minimizing 
spring stiffness isotropy defect. 

[0196] 2. Isotropic harmonic oscillator minimizing 
reduced mass isotropy defect. 

[0197] 3. Isotropic harmonic oscillator minimizing 
spring stiffness and reduced mass isotropy defect. 

[0198] 4. Isotropic oscillator minimizing spring stiff- 
ness, reduced mass isotropy defect and insensitive to 
linear acceleration in all directions, in particular, insen- 
sitive to the force of gravity for all orientations of the 
mechanism. 

[0199] 5. Isotropic harmonic oscillator insensitive to 
angular accelerations. 

[0200] 6. Isotropic harmonic oscillator combining all 
the above properties: Minimizes spring stiffness and 
reduced mass isotropy and insensitive to linear and 
angular accelerations. 

[0201] Applications of Invention 

[0202] A.1. The invention is the physical realization of a 
central linear restoring force (Hooke’s Law). 

[0203] A.2. Invention provides a physical realization of 
the isotropic harmonic oscillator as a timebase for a time- 
keeper. 

[0204] A.3. Invention minimizes deviation from planar 
isotropy. 

[0205] A.4. Invention free oscillations are a close approxi- 
mation to closed elliptical orbits with spring’s neutral point 
as center of ellipse. 

[0206] А.5. Invention free oscillations have a high degree 
of isochronism: period of oscillation is highly independent 
of total energy (amplitude). 

[0207] А.5. Invention is easily mated to a mechanism 
transmitting external energy used to maintain oscillation 
total energy relatively constant over long periods of time. 
[0208] A.6. Mechanism can be modified to provide 3-di- 
mensional isotropy. 

[0209] Features 

[0210] N.1. Isotropic harmonic oscillator with high degree 
of spring stiffness and reduced mass isotropy and insensitive 
to linear and angular accelerations. 

[0211] N.2. Deviation from perfect isotropy is at least one 
order of magnitude smaller, and usually two degrees of 
magnitude smaller, than previous mechanisms. 

[0212] N.3. Deviation from perfect isotropy is for the first 
time sufficiently small that the invention can be used as part 
of a timebase for an accurate timekeeper. 

[0213] №4. Invention is the first realization of a harmonic 
oscillator not requiring an escapement with intermittent 
motion for supplying energy to maintain oscillations at same 
energy level. 
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18: A mechanical isotropic harmonic oscillator compris- 
ing: 

a frame; 

a mass configured to oscillate; and 

three flexure rods, each flexure rod connecting the mass to 
the frame. 

19: The oscillator as claimed in claim 18, wherein the 
three flexure rods are oriented at 120 degrees with respect to 
each other. 

20: The oscillator as claimed in claim 18, wherein the 
three flexure rods lie in a same plane and are not arranged 
in parallel. 

21: The oscillator as claimed in claim 20, further com- 
prising: 

a fourth flexure rod arranged transversal to the same 

plane. 

22: The oscillator as claimed in claim 21, wherein the 
fourth flexure rod is arranged to be perpendicular to the same 
plane, traversing a center of gravity of the mass. 

23: The oscillator as defined in claim 18, wherein the mass 
includes a solid sphere, a spherical shell, or a dumbbell, with 
a center of gravity of the mass at a rotational center of the 
oscillating motion. 

24: The oscillator as defined in claim 20, further com- 
prising: 

a pin attached to the mass arranged perpendicular to the 
same plane, an axis of the pin traversing a center of 
gravity of the mass. 

25: The oscillator as defined in claim 24, further com- 

prising: 

a crank having a slot for engaging with the pin. 

26: A mechanical isotropic harmonic oscillator compris- 
ing: 

a frame; 

a mass configured to oscillate; and 

three flexing means, each flexing means connecting the 
mass to the frame to limit or block one rotational degree 
of freedom of the mass with respect to the frame. 

27: The oscillator as claimed in claim 26, wherein the 
three flexing means are oriented at 120 degrees with respect 
to each other. 

28: The oscillator as claimed in claim 26, wherein the 
three flexing means are arranged in a same plane and are not 
arranged in parallel. 

29: The oscillator as claimed in claim 28, further com- 
prising: 

a fourth flexing means arranged transversal to the same 

plane. 

30: The oscillator as claimed in claim 29, wherein the 
fourth flexing means is arranged to be perpendicular to the 
same plane, traversing a center of gravity of the mass. 
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31: The oscillator as defined in claim 26, wherein the mass 
includes a solid sphere, a spherical shell, or a dumbbell, with 
a center of gravity of the mass at a rotational center of the 
oscillating motion. 

32: The oscillator as defined in claim 28, further com- 
prising: 

a pin attached to the mass arranged perpendicular to the 
same plane, an axis of the pin traversing a center of 
gravity of the mass. 

33: The oscillator as defined in claim 32, further com- 

prising: 

a crank having a slot for engaging with the pin. 
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(57) ABSTRACT 


Mechanical oscillator comprising: 


an inertial body having a primary moment of inertia I 
about a first (y) and second (z) orthogonal axes, and a 
secondary moment of inertia J about a third axis (x, P) 
orthogonal to each of said first (y) and second (z) axes; 
and 


an elastic system arranged to apply a restoring torque т to 
said inertial body, said restoring torque т acting to urge 
said inertial body towards a resting position, said 
elastic system being arranged such that said inertial 
body has substantially two degrees of freedom in 
rotation, one of said degrees of freedom being around 
said first axis (y) and another of said degrees of 
freedom being around said second axis (z), and sub- 
stantially zero degrees of freedom in translation 


According to the invention, the ratio of secondary moment 
of inertia J to primary moment of inertia/substantially obeys 
the equation: 


728 ور‎ 
Fa 


and said restoring torque r substantially obeys the equation: 


1(0)=k 0+k 040%... 


wherein k,, ks, К; . . . are constants and Ө is an angle of 
inclination of said third axis (x, P) of said inertial body with 
respect to a direction of said third axis (x,) when said inertial 
body is in said resting position. 
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MECHANICAL OSCILLATOR 


TECHNICAL FIELD 


[0001] The present invention relates to the field of 
mechanical oscillators. More specifically, it relates to a two 
degree-of-freedom (DOF) mechanical oscillator intended 
for use as a timebase in a timepiece without an intermittent 
escapement. 


State of the Art 


[0002] EP2894521, in the name of the present applicant, 
describes two degree-of-freedom (DOF) oscillators which 
could advantageously replace 1-DOF oscillator time bases 
such as pendulums and balance-hairspring oscillators, since 
their unidirectional oscillations can be maintained and 
counted without an escapement. Horological escapements 
are well-known to be inefficient due to their reliance on 
impacts between escapement wheel teeth and pallet-stones 
(or similar), since their discretization of time produces stop 
and go motion of the drive train resulting in energy losses 
such as audible ticking. On the other hand, 2-DOF oscilla- 
tors can produce unidirectional trajectories which can be 
maintained by a simple crank mechanism, as described in 
the above-mentioned document, resulting in continuous 
motion which is much more efficient. 2-DOF oscillators 
producing unidirectional trajectories are known as 
IsoSpring, see the publication S. Henein, I. Vardi, L. Rub- 
bert, R. Bitteril, N. Ferrier, S. Fifanski, D. Lengacher, 
IsoSpring: vers la montre sans échappement, actes de la 
Journée d'Etude de la SSC 2014, 49-58. 

[0003] In order to be an acceptable timebase, an oscillator 
should be isochronous, and the conditions for this were first 
described by Isaac Newton in his Principia Mathematica, 
Book I, Proposition X: There must be a central isotropic 
linear restoring force, see the above-mentioned references 
for details. 

[0004] The first 2-DOF oscillator produced by the appli- 
cant was based on XY stages and was described in 
EP2894521, then analyzed scientifically in the paper L. 
Rubbert, R. A. Bitterli, N. Ferrier, S. K. Fifanski, 1. Vardi and 
S. Henein, Isotropic springs based on parallel flexure stages, 
Precision Engineering 43 (2016), 132-145. This is a trans- 
ational oscillator, as the mass undergoes pure translation. 

[0005] This oscillator has the disadvantage that its func- 
ionality is affected by a change of orientation with respect 
о gravity. 

[0006] У/02015104693, also in the name of the present 
applicant, 2-DOF purely rotational oscillators are described, 
by which is meant that oscillatory motion comprises a single 
mass rotating around a fixed point, generally taken to be its 
center of gravity, and limited to two degrees of freedom in 
rotation only (i.e. without a degree of freedom in transla- 
tion). For small tilt angles 6 defined below, this oscillator 
also produces unidirectional trajectories, so it can be used as 
a time base without escapement. It less sensitive to its 
orientation with respect to gravity so has advantages over 
XY stages realizations. However, Newton’s model requires 
planar trajectories, which is not the case for these oscillators, 
so isochronism cannot hold. 

[0007] In this latter document, rotational oscillators hav- 
ing a spherical mass are considered. If isochronism is limited 
to constant speed circular motion, which is called circular 
isochronism, then there is one particular restoring torque, 
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which we call the scissors law, producing perfect circular 
isochronism. Specific realizations are disclosed in this docu- 
ment; however, these are still sensitive to a change of 
orientation with respect to gravity. 

[0008] Other rotational oscillators are also disclosed in the 
document FR630831. 

[0009] An aim of the present invention is hence to propose 
a 2-DOF mechanical oscillator which is less sensitive to the 
direction of the gravity vector 


SUMMARY OF THE INVENTION 


[0010] In the present specification, all units are SI base 
units, SI supplementary units or SI derived units unless 
otherwise explicitly stated. In particular, it is noted that 
angles are in the SI derived unit radians, unless degrees (°) 
are explicitly indicated. 

[0011] To this end, the invention relates to mechanical 
oscillator, for instance for use in a timekeeper, comprising an 
inertial body having a primary moment of inertia I about a 
first and second orthogonal axes, and a secondary moment 
of inertia J about a third axis orthogonal to each of said first 
and second axes. 

[0012] An elastic system is provided, which is arranged to 
apply a restoring torque て to said inertial body, said restoring 
torque acting to urge said inertial body towards a resting 
position. 

[0013] The elastic system is arranged and adapted such 
that the inertial body has substantially two degrees of 
freedom in rotation, one of said degrees of freedom being 
around said first axis and another of said degrees of freedom 
being around said second axis, and substantially zero 
degrees of freedom in translation or around said third axis. 
[0014] According to the invention, the ratio of secondary 
moment of inertia J to primary moment of inertia/substan- 
tially obeys the equation: 


[0015] and said restoring torque substantially obeys the 
equation: 


1(0)-&,0 5,05 5,0^ . . . 


wherein k,, Ky, k; . . . are constants and Ө is an angle of 
inclination of said third axis of said inertial body with 
respect to a direction of said third axis when said inertial 
body is in said resting position, i.e. with respect to a fixed 
frame of reference anchored on the resting orientation of the 
inertial body. 0 is by definition expressed in radians as 
mentioned above. 


[0016] It has been found that once these conditions have 
been fulfilled, circular isochronism (as defined below) is 
significantly improved and the oscillator is significantly less 
sensitive to gravity that that described in the above-men- 
tioned prior art. Since this condition is based on a ratio of 
inertias, it is clear that an infinite number of different 
geometries will fulfil it, examples of which are detailed 
below. 

[0017] As a first-order approximation, the ratio of second- 
ary moment of inertia J to primary moment of inertia I can 
substantially obey the equation: 
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and the restoring torque can substantially obey the equation: 
+(0)=k,6 


[0018] This approximation, in which the restoring torque 
is linear, simplifies calculation and the conception of the 
mechanical oscillator, while still providing sufficient prac- 
tical circular isochronism. In general, an acceptable approxi- 
mation of 0 (i.e. its tolerance) satisfies: 


ィ (の 9- ム 9 
10 





<10 ppm 








[0019] The inertial body may be shaped as a prism, a 
cylinder, a pyramid, a cone, a body of revolution, or any 
other convenient shape. 

[0020] Advantageously, the elastic system comprises a 
plurality of elastic articulations, which provide a good 
suspension of the inertial body without friction-inducing 
joints, bearings and so on. This improves the quality factor 
Q of the oscillator by providing lower mechanical resistance 
to oscillation, and eliminating conventional bearings. 
[0021] Advantageously, the inertial body comprises at 
least five adjustable inertial blocks arranged so as to adjust 
said primary moment of inertia I and said secondary moment 
of inertia J. These inertial blocks may be small tuning 
elements such as screws, having a relatively small inertia 
with respect to the main part of the inertial body, or may give 
rise to a significant proportion of the inertia of the inertial 
body when considered as a whole. 

[0022] Advantageously, two of said adjustable inertial 
blocks are situated along said third axis and are adjustable 
along said third axis, and wherein at least three of said 
adjustable inertial blocks are evenly angularly spaced 
around said inertial body and are situated in a plane parallel 
to and/or defined by said first axis and said second axis, these 
latter adjustable inertial blocks being adjustable radially 
with respect to said inertial body. This arrangement permits 
easy tuning of the primary moment of inertia I and the 
secondary moment of inertia J to better fulfil one of the 
conditions mentioned above. 

[0023] Alternatively, the adjustable inertial blocks, which 
may e.g. be screws, can be arranged as a first set of inertial 
blocks arranged in a first half of said inertial body situated 
ona first side of a plane perpendicular to said third axis and 
a second set of inertial blocks arranged in a second half of 
said inertial body situated on another side of said plane, 
wherein each of said sets of inertial blocks comprises at least 
hree inertial blocks distributed evenly around said third axis 
in a conical configuration, each inertial body being displace- 
able along an axis intersecting said third axis. Each inertial 
block of each set may be directly facing a corresponding 
block of the other set along an axis parallel to said third axis, 
or may be angularly offset therefrom, e.g. facing a midpoint 
between two adjacent blocks. 

[0024] In this latter variant, the axes along which the 
inertial blocks of said first set intersect said third axis at a 
first point situated further from the center of gravity of the 
inertial body than a plane comprising said first set of inertial 
blocks, and the axes of displacement of the inertial blocks of 
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said second set intersect said third axis at a second point 
situated further from the center of gravity of the inertial body 
than a plane comprising said second set of inertial blocks. In 
layman’s terms, if the inertial blocks are screws, their stems 
point outwards, away from the center of gravity of the 
inertial body. This alternative configuration also permits 
easy adjustment of the primary and secondary moments of 
inertia of the inertial body so as to better fulfil the conditions 
mentioned above. 

[0025] In an alternative arrangement, the inertial body 
may comprise a disk mounted on at least one rod extending 
along said third axis, which support at least three equatorial 
inertial blocks. Furthermore, said rod may support a pair of 
polar inertial blocks, one of said polar inertial blocks being 
situated on each side of said disk. In order to permit easy 
adjustment of the equatorial inertial blocks, these latter may 
be supported in a spiral groove provided in the disk. Rotat- 
ing the disk with respect to the equatorial inertial blocks, e.g. 
by causing them to move along the spiral groove, enables 
very fine adjustment of the moments of inertia I and J. 
[0026] In yet another alternative arrangement, the inertial 
body may comprise a set of first rods comprising at least one 
polar rod extending along said third axis, and at least three 
equatorial rods extending from said polar rod in a plane 
perpendicular to said third axis, said at least one polar rod 
supporting a pair of polar inertial blocks, one situated on 
each side of said plane, and each of said equatorial rods 
supporting an equatorial inertial block, at least some of said 
inertial blocks being movably mounted upon their respective 
rods. This set of rods acts as a frame upon which the inertial 
blocks are supported. Adjusting the position of the various 
inertial blocks on their respective rods permits easy adjust- 
ment of the primary and secondary moments of inertia. 
[0027] Advantageously, each equatorial inertial block is 
linked to each polar inertial block by means of an oblique 
rod, which may be joined to its respective inertial blocks by 
means of a ball joint. The movement of the various inertial 
blocks is hence linked, reducing the number of degrees of 
freedom of adjustment and hence making it simpler to carry 
out. 

[0028] In yet another alternative arrangement, the inertial 
body comprises at least three elastically deformable ele- 
ments. 

[0029] In one variant comprising three elastically deform- 
able elements, the inertial body comprises a rod situated 
along said third axis with said at least three elastically 
deformable elements evenly distributed therearound. The 
elastically deformable elements are joined together at each 
extremity, e.g. by means of a respective hub at each end, said 
extremities being displaceable so as to vary the form of said 
elastically deformable elements, and hence the primary and 
secondary moments of inertia I and J. This displacement 
may for instance be parallel to the rod or away from the rod, 
in a direction principally perpendicular thereto. 

[0030] In a variant in which the extremities of said elas- 
tically deformable elements are displaceable along said rod, 
this displacement may be by means of at least one nut 
provided on said rod. This arrangement is particularly 
simple, and by “squeezing” the extremities of the elastically 
deformable elements together, they can be caused to adopt 
a shorter and fatter configuration, and by allowing them to 
separate results in a longer and thinner arrangement, thereby 
permitting variation of the primary and secondary moments 
of inertia by simply adjusting the nuts. 
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[0031] Alternatively, the elastically deformable elements 
can be slidably attached to said rod at an intermediate point 
of said elastically deformable elements, e.g. by means of a 
hub attached at their midpoints. The extremities of said 
elastically deformable elements can then be displaced away 
from, i.e. substantially perpendicular to (with the exception 
of a small axial component), the rod by means of a pair of 
wedges interposed between said elastically deformable ele- 
ments, one wedge being situated proximate to each end 
hereof. By moving the wedges towards the midpoints of the 
elastically-deformable elements, their extremities are 
splayed out, thereby altering the primary and secondary 
moments of inertia. It should be noted that since the elas- 
ically-deformable elements deform in bending, there is a 
relatively small component of motion of their tips parallel to 
he rod. However, this can largely be discounted. 





BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 


[0032] The invention will now be described in detail in 
reference to the appended figures, which illustrate: 

[0033] FIG. 1: a schematic representation of the general 
case of an inertial body for use in a mechanical oscillator; 
[0034] FIG. 2: a schematic representation of a prismatic 
variant of an inertial body for use in a mechanical oscillator; 
[0035] FIG. 3: a schematic representation of a general case 
of an inertial body with tunable inertias for use in a mechani- 
cal oscillator; 

[0036] FIG. 4: a schematic representation of a prismatic 
variant an inertial body with tunable inertias for use in a 
mechanical oscillator; 

[0037] FIG. 5: a schematic representation of a prismatic 
variant of an inertial body with a specific geometry for use 
in a mechanical, 

[0038] FIG. 6: a schematic representation of a hollow 
prismatic variant of an inertial body with a specific geometry 
for use in a mechanical oscillator; 

[0039] FIG. 7: a schematic representation of a general 
prismatic variant of an inertial body with a specific geometry 
for use in a mechanical oscillator; 

[0040] FIG. 8: a schematic representation of a conical 
variant of an inertial body with a specific geometry for use 
in a mechanical oscillator; 

[0041] FIG. 9: a schematic representation of a general 
conical variant of an inertial body with a specific geometry 
for use in a mechanical oscillator; 

[0042] FIG. 10: a schematic representation of an ellipsoi- 
dal variant of an inertial body with a specific geometry for 
use in a mechanical oscillator; 

[0043] FIG. 11: a schematic representation of a hollow 
ellipsoidal variant of an inertial body with a specific geom- 
etry for use in a mechanical oscillator; 

[0044] FIG. 12: a schematic representation of a variant of 
an inertial body shaped as a body of revolution formed by a 
sphere cut by a cylinder, with a specific geometry for use in 
a mechanical oscillator; 

[0045] FIG. 13: a schematic representation of two variant 
of inertial bodies formed as bodies of revolution of circular 
arcs, with a specific geometry for use in a mechanical 
oscillator; 

[0046] FIG. 14: a schematic representation of variant of an 
inertial body formed as a general body of revolution, with a 
specific geometry, for use in a mechanical oscillator; 
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[0047] FIG. 15: a schematic representation of a cylindrical 
variant of an inertial body with a specific geometry and 
provided with a five-screw adjustment system, for use in a 
mechanical oscillator; 

[0048] FIG. 16: a schematic representation of a cylindrical 
variant of an inertial body with a specific geometry and 
provided with a six-screw adjustment system, for use in a 
mechanical oscillator; 

[0049] FIG. 17: a schematic representation of a particular 
variant of an inertial body comprising a disk and a five 
inertial block adjustment system, for use in a mechanical 
oscillator; 

[0050] FIG. 18: a schematic representation of a particular 
variant of an inertial body comprising five inertial blocks 
linked by rods, for use in a mechanical oscillator; 

[0051] FIG. 19: a schematic representation of a particular 
variant of an inertial body comprising an adjustable flexure 
mechanism, for use in a mechanical oscillator, 

[0052] FIG. 20: a schematic representation of a particular 
variant of an inertial body comprising a flexure and adjust- 
able wedge system, for use in a mechanical oscillator, and 
[0053] FIG. 21: a schematic isometric representation of a 
mechanical oscillator according to the invention, comprising 
a generalized inertial body. 


EMBODIMENTS OF THE INVENTION 


Technical Background: General Case of 2-DOF Rotary 
Motion 


[0054] Іп reference to FIG. 1, consider an inertial body 1 
constituting an oscillating mass undergoing pure rotational 
motion. In order to satisfy the IsoSpring condition, the 
3-DOF of pure rotational kinematics must be restricted to 
2-DOF. The oscillator of the invention therefore satisfies 
Listing’s Law, a restriction on rotations first formulated for 
eye movements, see for instance H. von Helmholtz, Helm- 
holtz’s Treatise on Physiological Optics, Volume Ш, The 
Perceptions of Vision, Edited by James P. C. Southall, 
Optical Society of America 1925, and R. H. S. Carpenter, 
Movements of the eyes, 2nd edition, Pion, London 1988. 
[0055] Listing's Law states that there is a direction called 
the primary position so that any admissible position is 
obtained from this position by a rotation whose axis is 
perpendicular to the direction of the primary position. 
[0056] As usual, the x, y, z directions are given by the unit 
vectors i, j, k. The primary position is chosen to be the x 
direction, in other words, the vector i, and Listing’s Law 
states that all admissible positions are obtained by a rotation 
around a unit vector n lying in the y, z plane (see FIG. 1). 
Rotations can also be expressed in terms of two angles Ө and 
中 , where ф is the angle that п has with respect to the z axis 
in the y, z plane and 8 is the rotation angle around n. In other 
words, the angle Ө corresponds the angle between the axis x 
of the inertial body 1 when displaced with respect to the 
orientation of this axis x when the inertial body 1 is at rest 
in a neutral position (also referred to as axis x,) upon which 
the unit vector 1 lies, and which forms a fixed frame of 
reference. One also notes that close to the primary position, 
0 is similar to radial motion and ф is similar to circular 
motion. 

[0057] In terms of the mechanical oscillator of the inven- 
tion, it is assumed there is a mass whose neutral position 
corresponds to the primary position, and that it rotates to an 
admissible Listing position (6, ф). There is a central restor- 
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ing force, which means that it is a function of 8 only, and this 
force will be assumed to result from a potential energy V(6). 
[0058] Furthermore, in the following it should be noted 
that the 2-DOF oscillators described herein have substan- 
tially two degrees of freedom. While it is impossible to 
absolutely prevent any movement at all in other degrees of 
freedom since any structure can be deformed in compression 
or tension according to Hooke’s law, it is considered that a 
stiffness exceeding 100, preferably 1,000, further preferably 
10,000, times the stiffness of at least one of the intended 
degrees of freedom according to angles 6 and q as described 
above is substantially rigid and hence does not constitute a 
degree of freedom in the sense of this patent. 


Dynamics 


[0059] Іп order to analyze the behavior of the mechanical 
oscillator, its equations of motion must be derived. The first 
step is to derive its kinetic energy which is done by com- 
puting its angular velocity. In order to do this, a rotation by 
angle В around a unit vector u is written as R(ß, u) applied 
o vectors on the right. 

[0060] Now recall Euler angles which express any rotation 
by three angles 8, q, y: First, a rotation by @ around i takes 
k to n, then a rotation by 0 around n takes i to v and finally 
a rotation by y around v. This means that any rotation can 
be written as R(@, 1)R(8, n)R(W, v). 

[0061] Listing’s Law is simply the case ーー so can be 
written in terms of Euler angles as R(g, i)R(0, n)R(-@, v). 
[0062] The angular velocity w of a Listing rotation can 
now be derived by the additivity of infinitesimal rotations 
yielding 





о=фі-фу+бл. (1) 


[0063] If the mass is a sphere, then its moment of inertia 
is given by the single scalar I and its kinetic energy is 


_ 1 اا‎ 
i 





[0064] Expressing the relations between i, n, v in terms of 
0 and q gives 


K= {e + 4(6) el 


[0065] Given a central potential energy V(0), the Lagrang- 
lan is 


[0066] The Euler-Lagrange equation in 0 is 


49.2) aL 
Aa 


which gives the equation of motion 


76-7 sin Ө+т(Ө)=0, 
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where 1(8) is the restoring torque given by 


Circular Isochronism 


[0067] Since true isochronism cannot hold, a restricted 
form is considered which is named here circular isochronism 
and limits consideration to periods of steady state circular 
trajectories, i.e., those with constant 0 and constant q. The 
circular isochronism defect quantifies the discrepancy from 
perfect circular isochronism. The equation of motion shows 
that in this case 


7(8) 
Isin 


[0068] The simplest restoring torque is a linear restoring 
torque т(Ө)-кӨ, with к constant, so that 


[0069] Note that œw=vVx/ is the classic natural frequency 
corresponding to a one-dimensional rotational oscillator 
with stiffness x and moment of inertia I. The period is then 
Т=2л/ф and the nominal period T,=2z/m, is chosen so that 
up to the second order 


al lg 
т 12” 


which gives the circular isochronism defect -07/12. 


[0070] It can be seen that the restoring torque ZK sin Ө 
gives perfect circular isochronism since the above formula 
yields 


21 > 


which is independent of 8. The corresponding potential 
energy V,=K sin^(6/2) is referred to as the scissors potential 
because the restoring torque Wk sin Ө can be realized by a 
scissors-like mechanism, as illustrated in FIG. 39 of 
WO2015104693. In theory, the mechanisms described in the 
aforementioned document produce perfect circular isochro- 
nism. 


Theory of the Invention 


[0071] A mathematically-perfect implementation of the 
scissors potential with a spherical mass 1s difficult to achieve 
in practice, so in the present invention a different approach 
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is used in which the isochronism defect is minimized for an 
arbitrary potential by modifying the geometry of the oscil- 
lating mass. 


Inertia-Cylindrical Bodies 


[0072] In essence, the dynamics of an oscillator only 
depend on the inertia matrix (in general an inertia tensor) of 
the oscillating mass and not its exact geometry. In particular, 
given a body with inertia matrix 


with I, the moment of inertia around the x axis, L; the 
moment of inertia around the y axis and L the moment of 
inertia around the z axis, then the dynamics as described 
above hold if I-L-L.-L, even if the body itself is not a 
geometric sphere. More generally, it would appear that an 
oscillator satisfying Listing’s Law and having a central 
restoring potential should have a mass, which, when in the 
primary position, is a volume of revolution around the 
primary position i. However, only the moments of inertia 
matter for the dynamics, so it suflices that its inertia matrix 
satisfy I-L—L. Such a body is referred to here as inertia- 
cylindrical. Letting J=L,, it can be derived that 


9 


for the aspect ratio of an inertia-cylindrical mass, note that 
а sphere has o=1. 


[0073] In the following text, I is referred to as a primary 
moment of inertia about a first and a second axes, corre- 
sponding to axes y and z respectively, and J is referred to as 
a secondary moment of inertia about a third axis, corre- 
sponding to axis x. Axis x also corresponds to the polar axis 
P of the inertial body 1. 


Dynamics 


[0074] The dynamics as described above are the same and 
with the same notation, the angular velocity under Listing’s 
Law is again given by Equation (1) (see above). The only 
difference is that the moment of inertia is now given by a 
matrix so that the kinetic energy is 


K= Loto = Sues +(¢— Dix?) + ig 


[0075] Assuming a central potential У(Ө) not depending 
on q, the Euler-Lagrange equation in 0 gives the equation of 
motion 


10 — Ip sin0[1 + (œ — ПА — cos0)] + 7(0) = 0, Q) 
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-continued 


1s the restoring torque. Setting 0 constant in the equation of 
motion (2) gives the formula for angular speed of steady 
state circular orbits 








3 76) 
? 7 4 ini + (ar D cosh] ` 


Isochronism Defect for an Arbitrary Central Potential 


[0076] Given an arbitrary central potential V(0), the cir- 
cular isochronism defect can be minimized by modifying the 
geometry of the oscillating mass. It can be assumed that for 
small 8 the corresponding restoring torque can be written as 
the power series 


т(0)=,0+,02+,0°+ . .., (3) 


where опу odd powers of 0 appear, and in which k,, k;, К; 
. are constants. This follows from the fact that the 
restoring torque acts in an opposite direction when 9-8, 
so て (6) is an odd function of 0. 
[0077] Using the power series expansion (3), the formula 
for steady-state circular orbits as described above and the 
power series expansions of sin Ө and cos 0 yields the power 
series 


$ ИВ (a Ale 
a + 


where @0=yk,/I and O(*) is the Landau notation. Once 
again the period can be written as Т=2л/ф and the nominal 
period can be chosen as T,21/0, which gives the formula 


[0078] This gives an explicit formula for the main term of 
the circular isochronism defect 


Minimizing Circular Isochronism Defect by Modifying 
Body Geometry 


[0079] The circular isochronism defect has a power series 
expansion with first term іп 0?, so cancelling this term will 
reduce circular isochronism error to the next smaller order, 
0(6*), so of second order with respect to the main term. 
Formula (4) shows that this cancellation occurs when the 
aspect ratio is 
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k 4 (5) 


[0080] It follows that for any central potential and corre- 
sponding restoring torque, there is an explicitly computable 
aspect ratio for inertia-cylindrical masses which reduces the 
circular isochronism defect to second order. 


Prismatic Tnertial Body Under Linear Restoring Torque 


[0081] For a linear restoring torque, k,=0 for n>1, and 
equation (5) shows that the circular isotropy defect vanishes 
o first order for any body for which the aspect ratio is a=4/3. 
[0082] FIG. 2 illustrates a cylindrical body of height Н and 
radius В, undergoing a linear restoring torque t=k,8. Since 
he geometric definition of the aspect ratio gives 





н |3 
кү? 


leads to zero circular isochronism defect, to first order, for а 
cylindrical body under linear restoring torque. 

[0083] More generally, consider a prismatic inertia-cylin- 
drical body, by which we mean a body of constant cross- 
section having 1,-1,, of height H and radius of gyration p (p= 
Уп), again with linear restoring torque T=k, 0. The com- 
putation for a cylinder works exactly as before, and noting 


that for a cylinder p=R/V2, this shows that 
Tod 
p 


leads to zero circular isochronism defect, up to first order. 


Tuning Isochronism and Frequency 


[0084] An inertia-cylindrical inertial body 1 will now be 
described with tunable inertias, in connection with FIG. 3. 
Additional bodies are positioned on the inertia-cylindrical 
body in analogy to the tuning screws used for fine-tuning the 
frequency of a classical watch balance wheel. Bodies 
referred to here as equatorial tuning bodies, or equatorial 
inertial blocks are distributed on the equatorial plane x=0 at 
distance ry from the origin so that their total moment of 
inertia around y equals their moment of inertia around z, and 
it is further assumed that they are point masses. FIG. 3 
shows the example of four equatorial tuning bodies, each of 
mass m, distributed symmetrically on the equatorial plane. 
The analysis here 1s limited to this case; the general case is 
similar. Two bodies referred to as polar tuning bodies or 
polar inertial blocks, each of mass m are located on the polar 
х axis at x=th,. The equatorial bodies displace radially 
while the polar bodies displace along the polar x axis. It is 
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assumed that that these tuning bodies act as point masses in 
order eliminate spurious moments of inertia. 


[0085] As before, the inertia-cylindrical body without 
tuning bodies has moments of inertia 1 =L=I and L,=J. The 
moments of inertia of the body with tuning bodies are 


アテ 2(7o hy) 


about the y and z axes and 

„=+4тгу” 
about the x axis. Denoting the displacement of the equatorial 
tuning bodies by Ar and the displacement of the polar bodies 


by Ah, the moments of inertia of the main body after tuning 
will be 


Ірі, Am Arth Ат (АРА?) 


about the y and z axes and 


ТЕЛ +8mryAr+tm(Ary 


about the x axis. 
Tuning Isochronism without Changing Frequency 


[0086] In order to tune isochronism without changing 
frequency, I, should equal to I,, so that 


2(roArthoAh)+(Ar HAR =0. 


[0087] Since the square terms are of second order, one has 
=й (6) 
A = m Ar, 


up to first order. With this relation between the polar and the 
radial displacements of the tuning bodies, frequency change 
is negligible but isochronism defect can be tuned. The new 
aspect ratio is 


Im + 8mryAr + 4m(Ary 8m 
Soe ROSE 


ro 2 

= = Ar + O((ArY), 
ro 

Int љан + 中 


In 





where o=J,,/I,,. The isochronism defect after tuning is 
фе sE -(% Б je + O((BAr) + 06"). 


Tuning Frequency without Changing Isochronism 


[0088] In order to tune frequency without changing iso- 
chronism, J/I, should equal J,,/I,,. This gives 





up to first order. Given this relation between the polar and 
radial tuning bodies, isochronism stays the same up to first 
order in Ar and the frequency changes to 
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up to first order in Ar. 


Example: Tuning a Cylinder Under Linear 
Restoring Torque 


[0089] As an example, the fine tuning of a cylindrically- 
shaped inertial body 1 under linear restoring torque is 
described in reference to FIG. 4. Equatorial tuning bodies of 
mass m are distributed symmetrically on the equatorial y-z 
plane at distance R from the origin. Polar tuning bodies, also 
of mass m, are located at x=+H/2. Equation (6) gives the 
relation between AR and AH required to tune the circular 
isochronism defect without changing the frequency 


AH =-—AR. 








where M denotes mass of cylinder without tuning bodies. 
The circular isochronism defect after tuning is 


$, ニー の + 0((@Ar)*) + 0( の ). 


ar 





[0091] Similarly, Equation (7) gives the relation between 
polar and radial displacements of tuning bodies required to 
tune the frequency without changing the isochronism, 


R 
AH = —AR. 
H 


[0092] The frequency after tuning is 





Specific Geometries 


Prismatic Bodies Under Linear Restoring Torque 


[0093] Above, purely rotational 2 DOF oscillators com- 
prising inertia-cylindrical prismatic bodies under linear 
restoring torque were described in relation to FIG. 2. It was 
shown in the corresponding section that the aspect ratio 
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a=4/3 leads to zero circular isochronism up to second order. 
In this section, the geometric parameter leading to zero 
circular isochronism will be characterized in terms of the 
ratio of height to cross-section side length. This parameter 
will be referred to as the geometric aspect ratio y. 


Regular Polygonal Prismatic Bodies 


[0094] Consider a prismatic body of height it and cross- 
section a regular n-sided polygon of side length a. The 
geometric aspect ratio leading to circular isochronism up to 
second order is 


[0095] Special cases for small values of n are given in 
Table 1 below. 





TABLE 1 
n 3 4 5 6 
! 5 425 d 1043/5 v5 
2 2 5 2; 


Cylindrical Prismatic Body 


[0096] FIG. 5 illustrates a cylindrical prismatic inertial 
body 1 of height H and cross-section radius R. As shown 
above, circular isochronism defect vanishes up to second 
order when 


[0097] FIG. 6 illustrates a hollow cylindrical prismatic 
body of height H and cross-section an annulus of inner 
radius R, and outer radius R,. The dimensions leading to 
circular isochronism up to second order are 





General Prismatic Body 


[0098] FIG. 7 illustrates a general prismatic inertia-cylin- 
drical inertial body 1 of height H and constant cross-section, 
with radius of gyration p=yJ/m, the dimensions leading to 
circular isochronism up to second order are 
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Pyramidal Bodies Under Linear Restoring Torque 


[00991 In the following sections, purely rotational 2-DOF 
oscillators comprising of inertia-cylindrical pyramidal iner- 
tial bodies 1 under linear restoring torque are described. It is 
assumed that the center of rotation coincides with the center 
of mass. 


Regular Polygonal Pyramidal Bodies 


[0100] Consider a general polygonal pyramidal inertial 
body 1 of height H and base a regular n-sided polygon with 
side length a, and once again denote by y=H/a the geometric 
aspect ratio. The geometric aspect ratio leading to circular 
isochronism up to second order is 


1+ 3e0 2 
= п 
Tes 6 





[0101] Taple 2 gives specific values for small values of 





TABLE 2 
п 3 4 5 6 
Y v3 v6 2 ys VIS 
E 3 CETTE EN 


Conical Body 


[0102] FIG. 8 shows a conical inertial body 1 of height H 
and base of radius R. The dimensions leading to circular 
isochronism up to second order are 


H 
НЕ. 


General Pyramidal Воду 


[0103] FIG. 9 illustrates a general pyramidal inertia-cy- 
lindrical inertial body 1 of height H and base having radius 
of gyration p=yT,7A, where J, is the polar area moment of 
inertia of the base and A is the area of the base. The 
dimensions leading to circular isochronism up to second 
order are 


»|x 


Bodies of Revolution Under Linear Restoring Torque 


[0104] Below are described purely rotational 2-DOF oscil- 
lators formed as bodies of revolution and give dimensions 
leading to zero circular isochronism up to second order. 


Ellipsoid 


[0105] FIG. 10 illustrates an inertial body 1 shaped as an 
ellipsoid with semi-major axis R and semi-minor axis r 
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about the polar axis formed by revolution of a semi ellipse. 
The dimensions leading to circular isochronism up to second 
order are 


үз 


5 
TE 


Hollow Ellipsoid 


[0106] FIG. 11 illustrates an inertial body 1 shaped as a 
hollow ellipsoid formed by revolution of the area between 
two semi ellipses about the polar axis P. The semi-major and 
semi-minor axes are R, and r, for outer ellipse and R, and 
r, for inner ellipse. The dimensions leading to circular 
isochronism up to second order is 





Sphere Cut by a Cylinder 


[0107] FIG. 12 illustrates an inertial body 1 comprising a 
body of revolution formed by a sphere of radius R cut by a 
cylinder of height 25. The dimensions leading to circular 
isochronism up to second order satisfy 


sale) = 28) Е io) -54=0, 


which has the unique real root 


= 1.6633. 


іш 


Bodies of Revolution of Circular Arcs 


[0108] FIG. 13 illustrates two variants of inertial bodies 1 
formed as bodies of revolution of circular arcs of radius r 
about the polar axis, that of FIG. 13 (a) being concave, and 
that of FIG. 13 (b) being convex. The distance of center of 
the arc from the polar axis is R and the height of the body 
is H. The dimensions leading to circular isochronism up to 
second order satisfy 


[RAT j'a 
[вуку а 4 





where the left hand side can be expressed іп terms of 
elementary functions. 
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General Bodies of Revolution 


[01091 FIG. 14 illustrates an inertial body 1 shaped as a 
body of revolution formed by a general curve y=f(x) about 
the polar axis. N is the height and d is the distance of the 
center of mass from the bottom surface. The dimensions 
leading to circular isochronism up to second order satisfy 








Mechanisms for Fine-Tuning Isochronism and Frequency 


[0110] Below, systems for fine-tuning moments of inertia 
are described. These allows fine-tuning of isochronism and 
frequency of purely rotational 2-DOF oscillators according 
to the invention. 


Five Screw Mechanism 


[0111] FIG. 15 illustrates an inertial body 1 comprising a 
cylindrical mass 101 (which may alternatively have any 
other convenient form) and five screws 102-106 serving as 
inertial blocks which are attached to the purely rotational 
2-DOF mass 101. Two substantially identical polar screws 
102 and 103, serving as polar inertial blocks, are located 
extending along the polar axis 108 of the mass 101 and three 
substantially identical equatorial screws 104-106, serving as 
equatorial inertial blocks, are evenly distributed on the 
equatorial plane 107 of the oscillator, extending radially. The 
polar screws displace along the polar axis P and the equa- 
torial screws displace radially along three axes lying on the 
equatorial plane 107, passing through the inertial body’s 
center of mass, and each at a 120-degree angular shift. 
[0112] The polar screws 102, 103 and the equatorial 
screws 104-106 can move independently. Displacing the 
polar 102, 103 and equatorial screws 104-106 allows fine- 
tuning of isochronism and frequency as described above by 
selectively varying the primary moment of inertia I and the 
secondary moment of inertia J. 

[0113] Note that N>3 evenly distributed substantially 
identical equatorial screws can also be used in this mecha- 
nism, four, five, six, seven or eight being particularly suit- 
able. 


Six Screw Mechanism 


[0114] FIG. 18 illustrates an alternative arrangement of an 
inertial body 1 to that of FIG. 15, in which six substantially 
identical screws 202-207 serving as inertial blocks are 
attached to the purely rotational 2-DOF oscillator mass 201. 
Three screws 202-204 are located in the top half of the mass 
201 (i.e. on one side of a plane perpendicular to the polar 
axis P and passing through or near to the center of gravity 
of the inertial body 1), and are evenly distributed about the 
polar axis P in a conical formation, each screw 202-204 
extending along a respective axis intersecting polar axis P at 
a first point P1. Another three screws 205-207 are located at 
the bottom half of the mass 201 (i.e. on the other side of said 
plane) and are again evenly distributed about the polar axis 
P in a conical formation, each of these screws 205-207 
likewise extending along a respective axis intersecting the 
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polar axis P at a second point P2. In the variant illustrated, 
the screws are arranged in pairs situated directly one above 
the other, although they can be offset, notably such that each 
screw of the upper set 202-204 is equidistant from the 
nearest two respective screws of the lower set 205-207. 
Furthermore, as illustrated, points P1 and P2 are situated 
further from the center of gravity of the inertial body 1 than 
the planes containing each set of three screws 202-204, 
205-207 respectively, however the opposite configuration is 
also possible, the stems of the screws hence extending 
towards the plane containing the center of gravity of the 
inertial body 1 rather than outwards as illustrated. 


[0115] The center of gravity of the screws 202-207 have 
distance h from the equatorial plane and distance r from the 
polar axis of the oscillator, see FIG. 16bb. The axes of 
screws have the same angle ß with the polar axis. In case of 
tuning isochronism without changing the frequency of oscil- 
lations, 


ae hl 
A 


and in case of tuning the frequency of oscillations without 
changing the isochronism, 


(а-2)ғ 


= 一 | 
сатр 





where o=J,,/I,, in which J,, and І, are moments of inertia of 
the oscillator with screws. 


[0116] By displacing the screws, one is able to fine-tune 
the isochronism and frequency by selectively varying the 
primary moment of inertia I and the secondary moment of 
inertia J. This mechanism also works with N>3 equally 
distributed substantially identical screws at the top and 
bottom halves of the oscillator mass. 


Disk Mechanism 


[0117] FIG. 17 illustrates an inertial body 1 arrangement 
applying the five inertial block principle discussed above. 
This variant comprises a disk 301 having an axis lying on 
polar axis P and supporting three substantially identical 
equatorial inertial blocks 302-304 located on the equatorial 
plane of the oscillator mass and equally distributed about the 
polar axis P. The arrangement further comprises two nuts 
305 and 306, serving as polar inertial blocks, located on the 
polar axis P. Furthermore, two guiding rods 308 and 309 are 
provided, each passing through corresponding eccentric 
holes in each respective nut 305, 306 and being attached to 
a fixed frame element (not illustrated) to prevent nuts 305 
and 306 from rotating about the polar axis P. The disk 301 
comprises a hub 307 which supports two at least partially- 
threaded rods 310, 311 which extend from said hub 307 in 
opposite directions along the polar axis P. These rods 310, 
311 may be made as a single piece. The above-mentioned 
nuts 305 and 306 are mounted on the threaded rods 310, 311 
so that when the hub 307 rotates with respect to the disk 301, 
the nuts 305, 306 displace along the threaded rods 310, 311, 
and hence along the polar axis P, modifying the secondary 
moment of inertia J. 
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[0118] The disk 301 furthermore comprises a spiral groove 
301a, into which fit wedges provided on the equatorial 
blocks 302-304 so that when equatorial blocks 302-304 are 
moved along the spiral groove 301a, e.g. by rotating the disk 
relative to the equatorial blocks 302-304, these latter dis- 
place radially so as to vary the primary moment of inertia I. 
The relative position of the equatorial blocks 302-304 can 
also be varied in order to tune the position of the center of 
gravity of the inertial body 1 such that it lies on polar axis 
D 
[0119] The hub 307 can be attached to the disk 301, or can 
be rotationally decoupled therefrom so as to be able to rotate 
with respect thereto: when attached, the polar displacement 
of nuts 305 and 306 is coupled to the radial displacement of 
blocks 302-304, and when rotationally decoupled, the polar 
displacement of nuts 305 and 306 is independent of the 
radial displacement of blocks 302-304. The isochronism and 
frequency can thus be tuned by rotating the disk 301 and/or 
he hub 307 (this latter in the case of the hub being 
rotationally decoupled from the disk 301). This arrangement 
also works with N>3 evenly distributed substantially iden- 
ical equatorial blocks 302-304, Ideally four, five or six 
blocks. 


Five Mass Mechanism 


[0120] FIG. 18 illustrates an inertial body 1 comprising 
five masses 401-405, acting as inertial blocks, supported by 
a set of first rods 406, upon which the masses 401-405 can 
slide. This set of first rods 406 comprises a pair of polar rods 
406a, 4065 extending along the polar axis Р and which each 
carry a respective polar mass 404, 405 serving as a polar 
inertial block. Set of first rods 406 also comprises three 
equatorial rods 406c, 406d, 406e which are equally spaced 
radially and meet at the junction of the first pair of rods 
40ба, 4065. Said three equatorial rods 406c, 406d, 406e 
each support a respective equatorial mass 401, 402, 403, 
ikewise serving as an equatorial inertial block. Said first 
pair of rods 406a, 4065, and optionally also the totality of 
he set of first rods 406 or any subdivision thereof, may 
formed be a single piece. 

[0121] Six oblique rods 407-412 are also provided, each 
joining an equatorial mass 401-403 to an adjacent polar 
mass 404-405, each equatorial mass 401-403 being hence 
joined to each polar mass 404, 405. 

[0122] At the end of each oblique rod 407-412 is situated 
a ball joint 413-424 connecting each oblique rod 407-412 to 
a mass 401-405. Furthermore, one of said first rods 406a is 
threaded at its free extremity and carries a nut 425 which 
interacts with this thread so as to be able to be displaceable 
along the polar axis P. Equatorial masses 401-403 are evenly 
angularly distributed on the equatorial plane of the inertial 
body 1, are substantially identical, and can displace radially 
by sliding on the three equatorial rods 406c, 406d and 406e. 
Polar masses 404 and 405 can displace along the polar axis 
426 by sliding on the polar rods 406a, 4065. The primary 
and secondary moments of inertia I and J can be tuned by 
rotating nut 425 about the rod 4064. Since the equatorial 
masses 401-403 are coupled to the polar masses 404, 405 by 
means of the oblique rods 407-412, radial displacement of 
he equatorial masses 401-403 is coupled to the polar 
displacement of the polar masses 404 and 405. This arrange- 
ment also works with N>3 evenly distributed substantially 
identical equatorial masses, for instance four, five, six or 
seven. 
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Flexure Mechanism 


[0123] FIG. 19 illustrates an inertial body 1 comprising a 
rod 506 extending along polar axis P. Mounted upon this rod 
506 are three substantially identical flexible elements 501- 
503 shaped as bars, evenly angularly spaced and joining a 
first hub 507 to a second hub 508. 

[0124] Each hub 507, 508 is situated proximate to an 
extremity of the rod 506. Each of these hubs 507, 508 is 
slidingly mounted upon the rod 506. The flexible elements 
501-503 are arranged so as to tend to straighten themselves, 
and thus to separate the hubs 507, 508. In order to constrain 
the flexible elements 501-503 to adopt a desired form, the 
ends of the rod 506 are threaded, and substantially identical 
nuts 504 and 505 are situated each contact with a respective 
hub 507, 508. Displacing the nuts 504, 505 causes the 
flexible elements to change their form between a longer- 
and-thinner and a shorter-and-fatter configuration, which 
modifies the moments of inertia I and J of the inertial body. 
Furthermore, by moving both nuts 504, 505 in the same 
direction, the center of gravity of the inertial body 1 can be 
moved along the rod 506. 

[0125] Although three flexible elements 501-505 are illus- 
trated here, the arrangement also works with N>3 equally 
distributed substantially identical flexible elements, for 
instance four, five, six, seven or even more flexible elements. 
Furthermore, the flexible elements may be formed in a 
curved or zigzag configuration, or even as a lattice similar to 
that used in a medical stent 


Flexure and Wedge Mechanism 


[0126] FIG. 20 illustrates an inertial body 1 comprising 
three substantially identical flexible elements 601-603 
evenly distributed about polar axis P in an arrangement 
resembling a collet. Each of these flexible elements 801-603 
extends alongside the polar axis P and is attached at its 
midpoint to a hub 607. Hub 607 is mounted slidingly on rod 
606 extending along said polar axis P. 

[0127] Flexible elements 601-603 are caused to flex out- 
wards, away from the rod 606, by means of two substantially 
identical conical wedges 604 and 605, mounted movably on 
the rod 606. Each of these wedges 604, 605 is interposed 
between the corresponding extremities of the flexible ele- 
ments 601-603, such that a displacement of one or both 
wedges 604, 605 towards the hub 607 causes the extremities 
of the flexible elements 601-603 to splay outwards, or 
vice-verse, thereby changing the primary and secondary 
moments of inertia I and J. It should be noted that the 
extremities of the flexible elements 601-603 can slide on the 
surface of the wedges 604, 605, such that displacement of 
one wedge 604, 605 with respect to the other will cause both 
sets of extremities of the flexible elements 601-603 to splay 
out, and will cause the center of gravity of the inertial body 
1 to displace along the rod 606. 

[0128] In order to displace the wedges 604, 605, these 
latter may be threaded onto a threaded section of the rod 606, 
and may be rotated with respect to the rod 606 by means of 
an appropriate tool. Alternatively, the wedges 604, 605 may 
be slidingly mounted on the rod 606, and threaded nuts can 
be provided in analogy to the variant of FIG. 19. 

[0129] In the illustrated variant, the interior surfaces of the 
extremities of the flexible elements 601-603 are concave so 
as to better interface with the outer surface of the wedges 
604, 605 for stability, however they may alternatively be 
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straight or convex, or any other convenient shape. Further- 
more, it should be noted that the inertial body 1 may 
comprise N>3 equally distributed substantially identical 
flexible elements 601-603, for instance four, five, six, seven 
or even more. 


Application in a Mechanical Oscillator 


[0130] FIG. 21 illustrates a variant of a mechanical oscil- 
lator 700 comprising an inertial body 1 of any type as 
described above, or of any other convenient type fulfilling 
the conditions of the invention. In the illustration, inertial 
body 1 is of the generalized type as illustrated in FIG. 1. 
[0131] Inertial body 1 is mounted in a hub 701 which 
serves as a support therefor. Hub 701 is connected to a frame 
702 by means of an elastic system 720 comprising three 
flexures 703-705 situated in a co-planar manner and evenly 
angularly spaced around the inertial body 1 in a plane 
perpendicular to the polar axis P of the inertial body 1 when 
it is at rest. Each of said flexures 703-705 is a flexible rod 
acting in bending. The elastic system also comprises a 
further flexure 706 is situated along said polar axis P, 
extending from an anchor 707 which is in a fixed relation to 
the frame 702, and is attached to the inertial body 1 at a point 
situated on said polar axis P when said inertial body 1 is at 
rest. The inertial body 1 is partially transparent in FIG. 21 in 
order to show this feature. 
[0132] This arrangement corresponds largely to that of 
FIGS. 31-33 of WO2015104693, herein incorporated by 
reference in its entirety, and hence need not be described 
further. Alternatively, any other convenient 2-DOF elastic 
system can also be used. 
[0133] In order to drive the inertial body in 2-DOF oscil- 
latory motion, any convenient drive mechanism 708 may be 
provided. In the illustrated variant, drive mechanism 708 
comprises a motor M of any convenient type (e.g. electric or 
mechanical), powered by a source of energy (e.g. a battery 
or a spring, as appropriate). This motor drives the 2-DOF 
orbital motion of the inertial body 1 by means of a sliding 
crank arrangement 710, similar to that described in 
WO2015104693, which interacts with a pin 709 provided on 
the upper surface of the inertial body 1, coaxial with the 
polar axis P when the inertial body 1 is at rest. Alternatively, 
pin 709 may be offset, or any other convenient arrangement 
for driving may be used. 
[0134] Although the invention has been described in con- 
nection with specific embodiments, variations thereto are 
possible without departing from the scope of the invention 
as defined in the appended claims. 
1-19. (canceled) 
20. Mechanical oscillator comprising: 
an inertial body having a primary moment of inertia I 
about a first (y) and second (z) orthogonal axes, and a 
secondary moment of inertia J about a third axis (x, P) 
orthogonal to each of said first (y) and second (z) axes; 
and 
an elastic system arranged to apply a restoring torque T to 
said inertial body, said restoring torque T acting to urge 
said inertial body towards a resting position, said 
elastic system being arranged such that said inertial 
body has substantially two degrees of freedom in 
rotation, one of said degrees of freedom being around 
said first axis (y) and another of said degrees of 
freedom being around said second axis (z), and sub- 
stantially zero degrees of freedom in translation, 
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wherein the ratio of secondary moment of inertia J to 
primary moment of inertia/substantially obeys the equation: 


T ree 4/3 
1 ki 


and in that said restoring torque v substantially obeys the 
equation: 


1(0)-k,0 5,055.07... 


wherein k,, kẹ, К; are constants and Ө is an angle of 
inclination of said third axis (x, P) of said inertial body 
with respect to a direction of said third axis (x,) when 
said inertial body is in said resting position. 


21. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said inertial body is one of: a cylinder; a prism; a pyramid; 
a cone; a body of revolution. 

22. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said elastic system comprises a plurality of elastic articula- 
tions. 





23. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said inertial body comprises at least five adjustable inertial 
blocks arranged so as to adjust said primary moment of 
inertia I and said secondary moment of inertia J. 


24. Mechanical oscillator according to claim 23, wherein 
two of said adjustable inertial blocks are situated along said 
third axis (x) and are adjustable along said third axis (x), and 
wherein at least three of said adjustable inertial blocks are 
evenly angularly spaced around said inertial body and are 
situated in a plane parallel to said first axis (y) and to said 
second axis (z), these latter adjustable inertial blocks being 
adjustable radially with respect to said inertial body. 


25. Mechanical oscillator according to claim 23, wherein 
said adjustable inertial blocks are arranged as a first set of 
inertial blocks arranged in a first half of said inertial body 
situated on a first side of a plane perpendicular to said third 
axis and a second set of inertial blocks arranged in a second 
half of said inertial body situated on another side of said 
plane, wherein each of said sets of inertial blocks comprises 
at least three inertial blocks distributed evenly around said 
third axis (x, P) ina conical configuration, each inertial body 
being displaceable along a respective axis intersecting said 
third axis (x, P). 

26. Mechanical oscillator according to claim 25, wherein 
the axes of displacement of the inertial blocks said first set 
intersect said third axis (x, P) at a first point situated further 
from the center of gravity of the inertial body than a plane 
comprising said first set of inertial blocks, and wherein the 
axes of displacement of the inertial blocks of said second set 
intersect said third axis (x, P) at a second point situated 
further from the center of gravity of the inertial body than a 
plane comprising said second set of inertial blocks. 


27. Mechanical oscillator according to claim 23, wherein 
at least some of said inertial blocks are screws. 


28. Mechanical oscillator according to claim 23, wherein 
said inertial body comprises a disk, wherein said disk is 
mounted on at least one rod extending along said third axis 
(x, P), said disk supporting at least three equatorial inertial 
blocks and said rod supports a pair of polar inertial blocks, 
one of said polar inertial blocks being situated on each side 
of said disk. 
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29. Mechanical oscillator according to claim 28, wherein 
said disk comprises a spiral groove supporting said at least 
hree equatorial inertial blocks. 


30. Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said inertial body comprises a set of first rods comprising at 
east one polar rod extending along said third axis (x, P), and 
at least three equatorial rods extending from said at least one 
polar rod in a plane perpendicular to said third axis (x, P), 
said at least one polar rod supporting a pair of polar inertial 
blocks, one situated on each side of said plane, and each of 
said equatorial rods supporting an equatorial inertial block, 
at least some of said inertial blocks being movably mounted 
upon their respective rods. 





31. Mechanical oscillator according to claim 30, wherein 
each equatorial inertial block is linked to each polar inertial 
block by means of an oblique rod. 


32. Mechanical oscillator according to claim 31, wherein 
each oblique rod is joined to its respective inertial blocks by 
means of a ball joint. 





33, Mechanical oscillator according to claim 20, wherein 
said inertial body comprises at least three elastically deform- 
able elements. 


34. Mechanical oscillator according to claim 33, wherein 
said inertial body comprises a rod situated along said third 
axis (x, P), said at least three elastically deformable elements 
being evenly distributed around said third axis (x, P) and 
joined together at each extremity, said extremities being 
displaceable so as to vary the form of said elastically 
deformable elements. 


35. Mechanical oscillator according to claim 34, wherein 
the extremities of said elastically deformable elements are 
displaceable substantially parallel to the rod or away from 
the rod. 


36. Mechanical oscillator according to claim 35, wherein 
the extremities of said elastically deformable elements are 
displaceable along said rod by means of at least one nut 
provided on said rod. 


37. Mechanical oscillator according to claim 35, wherein 
said elastically deformable elements are slidably attached to 
said rod at an intermediate point of said elastically deform- 
able elements, and wherein the extremities of said elastically 
deformable elements are displaceable away from the rod by 
means of a pair of wedges interposed between said elasti- 
cally deformable elements, one wedge being situated proxi- 
mate to each end thereof. 


38. Mechanical oscillator comprising: 


an inertial body having a primary moment of inertia I 
about a first (y) and second (z) orthogonal axes, and a 
secondary moment of inertia J about a third axis (x, P) 
orthogonal to each of said first and second axes; and 


an elastic system arranged to apply a restoring torque T to 
said inertial body, said elastic system being arranged 
such that said inertial body has substantially two 
degrees of freedom in rotation, one of said degrees of 
freedom being around said first axis (y) and another of 
said degrees of freedom being around said second axis 
(z), and substantially zero degrees of freedom in trans- 
lation, 
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wherein the ratio of secondary moment of inertia J to 
primary moment of inertia/substantially obeys the equation: 


and in that said restoring torque z substantially obeys the 
equation: 


1(0)-4,0 


wherein k, is a constant and 0 is an angle of inclination of 
said third axis (x, P) of said inertial body with respect to a 
direction of said third axis (x,) when said inertial body is in 
said resting position. 


39. Mechanical oscillator according to claim 38, wherein 
said inertial body 1s one of: a cylinder; a prism; a pyramid; 
a cone; a body of revolution. 

40. Mechanical oscillator according to claim 38, wherein 
said elastic system comprises a plurality of elastic articula- 
tions. 





41. Mechanical oscillator according to claim 38, wherein 
said inertial body comprises at least five adjustable inertial 
blocks arranged so as to adjust said primary moment of 
inertia I and said secondary moment of inertia J. 


42. Mechanical oscillator according to claim 41, wherein 
two of said adjustable inertial blocks are situated along said 
third axis (x) and are adjustable along said third axis (x), and 
wherein at least three of said adjustable inertial blocks are 
evenly angularly spaced around said inertial body and are 
situated in a plane parallel to said first axis (y) and to said 
second axis (z), these latter adjustable inertial blocks being 
adjustable radially with respect to said inertial body. 


43. Mechanical oscillator according to claim 41, wherein 
said adjustable inertial blocks are arranged as a first set of 
inertial blocks arranged in a first half of said inertial body 
situated on a first side of a plane perpendicular to said third 
axis and a second set of inertial blocks arranged in a second 
half of said inertial body situated on another side of said 
plane, wherein each of said sets of inertial blocks comprises 
at least three inertial blocks distributed evenly around said 
third axis (x, P) ina conical configuration, each inertial body 
being displaceable along a respective axis intersecting said 
third axis (x, P). 

44. Mechanical oscillator according to claim 43, wherein 
the axes of displacement of the inertial blocks said first set 
intersect said third axis (x, P) at a first point situated further 
from the center of gravity of the inertial body than a plane 
comprising said first set of inertial blocks, and wherein the 
axes of displacement of the inertial blocks of said second set 
intersect said third axis (x, P) at a second point situated 
further from the center of gravity of the inertial body than a 
plane comprising said second set of inertial blocks. 


45. Mechanical oscillator according to claim 41, wherein 
at least some of said inertial blocks are screws. 


46. Mechanical oscillator according to claim 41, wherein 
said inertial body comprises a disk, wherein said disk is 
mounted on at least one rod extending along said third axis 
(x, P), said disk supporting at least three equatorial inertial 
blocks and said rod supports a pair of polar inertial blocks, 
one of said polar inertial blocks being situated on each side 
of said disk. 
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47. Mechanical oscillator according to claim 46, wherein 
said disk comprises a spiral groove supporting said at least 
hree equatorial inertial blocks. 

48. Mechanical oscillator according to claim 38, wherein 
said inertial body comprises a set of first rods comprising at 
east one polar rod extending along said third axis (x, P), and 
at least three equatorial rods extending from said at least one 
polar rod in a plane perpendicular to said third axis (x, P), 
said at least one polar rod supporting a pair of polar inertial 
blocks, one situated on each side of said plane, and each of 
said equatorial rods supporting an equatorial inertial block, 
at least some of said inertial blocks being movably mounted 
upon their respective rods. 

49. Mechanical oscillator according to claim 48, wherein 
each equatorial inertial block is linked to each polar inertial 
block by means of an oblique rod. 

50. Mechanical oscillator according to claim 49, wherein 
each oblique rod is joined to its respective inertial blocks by 
means of a ball joint. 

51. Mechanical oscillator according to claim 38, wherein 
said inertial body comprises at least three elastically deform- 
able elements. 

52. Mechanical oscillator according to claim 51, wherein 
said inertial body comprises a rod situated along said third 
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axis (x, P), said at least three elastically deformable elements 
being evenly distributed around said third axis (x, P) and 
joined together at each extremity, said extremities being 
displaceable so as to vary the form of said elastically 
deformable elements. 


53. Mechanical oscillator according to claim 52, wherein 
the extremities of said elastically deformable elements are 
displaceable substantially parallel to the rod or away from 
the rod. 


54. Mechanical oscillator according to claim 53, wherein 
the extremities of said elastically deformable elements are 
displaceable along said rod by means of at least one nut 
provided on said rod. 


55. Mechanical oscillator according to claim 53, wherein 
said elastically deformable elements are slidably attached to 
said rod at an intermediate point of said elastically deform- 
able elements, and wherein the extremities of said elastically 
deformable elements are displaceable away from the rod by 
means of a pair of wedges interposed between said elasti- 
cally deformable elements, one wedge being situated proxi- 
mate to each end thereof. 
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The invention concerns a method which consists in transmitting mechanical 
energy bursts to an oscillating regulator (O) via a leaf spring (L) capable of 
storing energy by elastic deformation between two bursts and of transmitting it 
to said regulator (O) at each burst. Said leaf spring is compressed so as to 
cause a fundamental natural mode buckling corresponding to a first stable position. 
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(57) Abrégé 


On transmet des impulsions d'énergie mécanique á un régulateur oscillant (O) 
par l’intermédiaire d’un ressort-lame (L) susceptible d'accumuler de l’énergie par 
déformation élastique entre deux impulsions et de la transmettre a ce régulateur (O) 
à chaque impulsion. On met ce ressort~lame (L) en compression afin de provoquer 
un flambage de mode fondamentai correspondant à une première position stable. On 
emmagasine de l’énergie dans ce ressort-lame (L) en le déformant élastiquement 
dans une deuxième position métastable voisine d'un flambage de mode supérieur. 
On déstabilise ensuite ce ressort-lame (L) gráce au mouvement dudit régulateur 
(О), afin qu'il dépasse la position instable et bascule spontanément dans une troisième position stable, inverse de la première position, en 
libérant l'énergie accumulée qui est alors transmise au régulateur (O). A cette séquence d'armage et de détente du ressort-lame (L) succède 
une séquence identique mais composée d’un armage et d’une détente inverses, lesdites séquences étant synchronisées avec les alternances 
du régulateur. 
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PROCEDE POUR TRANSMETTRE DES IMPULSIONS D'ENERGIE 
MECANIQUE D'UNE SOURCE MOTRICE A UN REGULATEUR OSCILLANT 


La présente invention se rapporte á un procédé pour 
transmettre des impulsions d'énergie mécanique d'une source 
motrice á un régulateur oscillant de piéce d'horlogerie par 
l'intermédiaire d'un élément mécanique déformable élastique- 
ment capable d'accumuler l'énergie issue de ladite source 
entre deux impulsions et de la transmettre à ce régulateur à 
chaque impulsion, ainsi qu'à un mécanisme d'échappement pour 
la mise en oeuvre de ce procédé. 

Le mécanisme d'échappement des pièces d'horlogerie est 
destiné d'une part à délivrer des impulsions d'énergie méca- 
nique pour entretenir les oscillations du régulateur avec 
une amplitude constante et, d'autre part, à communiquer une 
rotation contrôlée au rouage portant les organes indica- 
teurs. On sait que les meilleurs échappements connus ont des 
rendements relativement médiocres qui se situent autour de 
40 %, pénalisant ainsi la réserve de marche, le nombre de 
tours d'armage d'un ressort de barillet rigidifié condi- 
tionné entre l'arbre de barillet et le tambour de barillet 
étant obligatoirement moins grand. 

L'une des raisons qui empêche l'augmentation de rende- 
ment vient du fait que tout le rouage de finissage servant à 
transmettre la force du ressort de barillet à l'échappement 
s'immobilise pendant la majeure partie de la période d'os- 
cillation du régulateur pour se mettre en mouvement unique- 
ment durant le temps ou une impulsion est transmise au 
régulateur. 

Avec un oscillateur à balancier-spiral dont la fréquence 
est de 4 Hz par exemple, sur une alternance (demi-période 
d'oscillation) de 0,125 seconde, l'impulsion délivrée par un 
échappement à ancre traditionnel ne dure que 0,005 seconde. 


Dans de telles conditions, il est évident que le rendement 
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ne peut pas être élevé, compte tenu des forces d'inertie que 
le couple moteur doit vaincre à chaque alternance du balan- 
cier-spiral, cela durant un laps de temps si bref. 

On sait aussi que la force motrice livrée à l'échappe- 
ment et servant à entretenir les oscillations du régulateur 
varie constamment, sur de longues périodes, pour des raisons 
liées au couple moteur transmis par le ressort de barillet 
qui est fonction de son degré d'armage et sur des périodes 
plus courtes, liées à la transmission du couple par les 
roues dentées. Ces variations de couple engendrent des fluc- 
tuations d'amplitude d'oscillation du régulateur qui influ- 
encent sa précision, ceci étant dû au fait qu'un oscillateur 
ne peut pas être parfaitement isochrone dès lors qu'il est 
entretenu par quelque mécanisme d'échappement que ce soit. 

On a proposé de remédier aux variations se produisant 
sur de longues périodes, en interposant entre le barillet et 
le premier mobile du train d'engrenage un corps de révolu- 
tion rotatif de profil parabolique appelé fusée. Une chaîne 
relie le tambour de barillet à ce corps de révolution. Elle 
se déroule progressivement de la fusée pour s'enrouler sur 
le tambour de barillet et la variation du rayon de déroule- 
ment de la chaîne sur le profil parabolique permet d'égali- 
ser le couple transmis à l'échappement par l'intermédiaire 
du rouage de finissage. Les variations de couple dues au 
rouage lui-méme ne sont évidemment pas supprimées par ce 
moyen. 

On a déjà proposé quelques solutions pour emmagasiner 
de l'énergie entre deux impulsions communiquées à un régula- 
teur de mouvement d'horlogerie, en interposant un accumula- 
teur d'énergie mécanique entre le rouage de finissage et 
l'oscillateur. Quelques-unes de ces solutions ont été décri- 
tes dans "Les Echappements", Chapitre 19 / Ch. Huguenin, S. 
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L'une de ces solutions, connue sous le nom de systéme 
Jeanneret, consiste á placer un volant d'inertie solidaire 
du pignon d'échappement, ce volant étant relié á la roue 
d'échappement, pivotée librement sur l'arbre solidaire du 
pignon et du volant d'inertie, par un ressort-spiral et une 
cheville de butée permettant de limiter le déplacement angu- 
laire relatif entre le volant d'inertie et la roue d'échap- 
pement. Par un dimensionnement judicieux, on peut désaccou- 
pler le volant d'inertie de la roue d'échappement, de sorte 
que l'impulsion transmise au régulateur est caractéristique 
d'un seul armage du ressort-spiral susmentionné et est donc 
de valeur constante, l'angle d'armage de ce ressort-spiral 
étant constant. Un tel système constitue une sorte de filtre 
disposé entre le rouage de finissage et l'échappement, mais 
ne modifie pas le comportement de l'échappement lui-même. 

Un autre mécanisme, connu sous le nom de système Marti, 
comporte un organe de détente dont le rôle est approximati- 
vement similaire à celui de l'ancre d'un échappement à 
ancre, c'est-à-dire à communiquer des impulsions périodiques 
au régulateur pour entretenir son oscillation. Cet organe de 
détente est donc animé d'un mouvement alternatif entre deux 
positions limites, synchronisé par l'oscillateur et est 
cinématiquement solidaire d'une extrémité d'un ressort-spi- 
ral dont l'autre extrémité est fixée au bâti de la pièce 
d'horlogerie. Ce ressort-spiral est armé durant le laps de 
temps séparant deux impulsions, ces dernières étant communi- 
quées au régulateur disposant ainsi de l'énergie nécessaire 
à maintenir son amplitude d'oscillation stable. 

Un des inconvénients majeurs de ce système réside dans 
le fait que le ressort-spiral ne travaille que dans un sens 
de rotation, de sorte que le régulateur ne reçoit qu'une im- 
pulsion par période d'oscillation, soit une alternance sur 
deux. En outre, ce systéme a été étudié exclusivement pour 
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rotation continue embrayant périodiquement avec la roue 
d'armage du ressort-spiral. Ce système n'est donc pas trans- 
posable à une pièce d'horlogerie dont la source motrice est 
constituée par un ressort de barillet puisque le débrayage 
en question provoquerait une forte accélération du rouage, 
donc le désarmage rapide du ressort de barillet. 

On peut donc constater qu'il n'existe pas de solution 
susceptible d'améliorer le rendement de l'échappement d'une 
pièce d'horlogerie tout en permettant de communiquer une 
force sensiblement constante au régulateur. Les oscillateurs 
à balancier-spiral étant entretenus par des échappements qui 
altèrent obligatoirement l'isochronisme, une montre-bracelet 
munie d'un tel dispositif ne peut donc que très difficile- 
ment atteindre une précision inférieure à + 5 secondes/jour. 
En tout les cas, une telle précision ne peut pas être garan- 
tie conjointement à une réserve de marche excédant quatre 
jours, étant donné le faible rendement des échappements 
actuels. 

Le but de la présente invention est de remédier, au 
moins dans une certaine mesure, aux deux inconvénients sus- 
mentionnés qui affectent la réserve de marche et les perfor- 
mances chronométriques des pièces d'horlogerie et plus pré- 
cisément, de tous les mouvements mécaniques des montres-bra- 
celets. 

A cet effet, la présente invention a tout d'abord pour 
objet un procédé pour transmettre des impulsions d'énergie 
mécanique d'un organe moteur à un organe régulateur de pièce 
d'horlogerie tel que mentionné précédemment, selon la reven- 
dication 1. Cette invention a également pour objet un méca- 
nisme d'échappement pour la mise en oeuvre de ce procédé tel 
que défini par la revendication 14. 

Selon ce procédé, l'accumulateur d'énergie travaille de 
façon parfaitement symétrique, de sorte que le régulateur 
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alternance. Еп considérant une pièces d'horlogerie munie 
d'un régulateur oscillant à la fréquence de 4 Hz entretenu 
par un échappement à ancre classique, le rouage de finissage 
tourne par à-coups d'une durée de 5ms par demi-période de 
125ms de l'oscillateur. La présente invention permet au 
rouage de finissage de tourner durant la majeure partie de 
chaque demi-période. Le rouage de finissage a donc une ciné- 
matique moins saccadée et, les accélérations angulaires 
étant plus faibles, les inerties à vaincre sont sensiblement 
réduites. 

En ce qui concerne l'affichage des secondes, la cinéma- 
tique de l'aiguille indicatrice est donc également moins 
saccadée puisque, au lieu de se déplacer durant 5ms et 
d'être immobile durant 120ms, l'aiguille de seconde se dé- 
place pendant la majeure partie d'une alternance de l'oscil- 
lateur. En tenant compte de la fréquence de 4 Hz de ce 
dernier, la briéveté de l'arrêt de cette aiguille de seconde 
n'est pas perçue et son mouvement apparaît comme continu 
pour un observateur. 

D'autres avantages apparaîtront dans la description qui 
suit et les dessins annexés qui illustrent, schématiquement 
et à titre d'exemple, un mode de mise en oeuvre et divers 
variantes du procédé objet de la présente invention. 

La figure 1 est un schéma de principe illustrant l'état 
statique représentatif d'un mode de mise en oeuvre du procé- 
dé objet de cette invention, 

les figures 2-4 sont des schémas de principe illustrant 
trois états dynamiques se succédant durant une demi-période 
du régulateur oscillant selon le mode de mise en oeuvre re- 
présenté à la figure 1, 

les figures 5-8 sont des vues en plan d'une forme d'exé- 
cution d'un mécanisme d'échappement pour la mise en oeuvre 
de ce procédé illustré à travers quatre phases successives, 


les figures 9-16 sont des schémas de principe relatifs 
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а huit autres variantes du mode de mise еп oeuvre du ргоседе 
représenté aux figures 1-4. 

Selon le schéma illustré par la figure 1, on exerce une 
compression sur un ressort-lame L dont les deux extrémités A 
et C sont fixées par des encastrements Kl, respectivement 
K2. La distance séparant ces deux encastrements Kl, K2 est 
telle que le ressort-lame L accuse un flambage. Grâce à une 
paire d'appuis médians J, on contraint ce ressort-lame L à 
se déformer selon un flambage de second mode caractérisé par 
le fait que la déformation de ce ressort-lame L a deux ven- 
tres de part et d'autre d'un point d'inflexion I situé à 
proximité de la paire d'appuis médians J. 

Selon le schéma illustré par la figure 2, on exerce sur 
ce ressort-lame L deux forces Nl, М2 engendrées par une 
source motrice S. Ces forces N1, N2 sont d'intensités égales 
mais de sens opposés et leurs points d'application sur le 
ressort-lame L sont symétriques par rapport au point d'in- 
flexion I. Grâce à l'action de ces deux forces Nl, N2 on 
contraint le ressort-lame L à quitter son état stable 
(traits mixtes) correspondant à un flambage de second mode 
au profit d'un état métastable (trait continu) proche d'un 
état instable (traits pointillés) correspondant à un flamba- 
ge de quatrième mode. Le processus d'armage du ressort-lame 
L qui vient d'être décrit se déroule pendant que le régula- 
teur oscillant R parcourt son angle supplémentaire, soit 
pendant le temps s'écoulant entre la fin d'une impulsion et 
le début de la suivante. Dans cette première phase, le res- 
sort-lame L fonctionne comme un accumulateur d'énergie méca- 
nique, cette énergie équivalant au travail des forces М1, 
N2. 

Selon le schéma illustré par la figure 3, on exerce au 
voisinage du point d'inflexion I un couple m destiné à 
déstabiliser le ressort-lame L soit, à le déformer pour 
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de mode supérieur. Ce couple m est nécessairement de faible 
intensité, étant donné qu'il est généré par l'énergie ciné- 
tique que contient le régulateur oscillant R, ce dernier 
devant subir un minimum de perturbation pour conserver une 
bonne précision. 

Selon le schéma illustré par la figure 4, le ressort- 
lame L bascule spontanément dans une nouvelle position sta- 
ble (trait continu) correspondant à un flambage de second 
mode inverse de celui représenté à la figure 1. En basculant 
dans ce nouvel état stable, le ressort-lame L libère l'éner- 
gie accumulée pendant la première phase et la communique au 
régulateur oscillant R par un couple M nettement plus inten- 
se que le couple m nécessaire au basculement de la seconde 
phase. Une petite fraction de cette énergie libérée par le 
ressort-lame L est également utilisée pour produire deux 
forces nl, n2 afin d'assurer un déverrouillage des organes 
de transmission de l'énergie fournie par la source motrice 
S. 

Lors de la demi-période suivante du régulateur oscillant 
R, le fonctionnement est identique et symétrique à celui qui 
vient d'étre décrit ci-dessus. Gráce au déverrouillage pré- 
cité, l'énergie de la source motrice S déforme le ressort- 
lame L dans une position métastable proche d'une position 
instable correspondant à un flambage de quatriéme mode, 
symétrique de celle illustrée par la figure 2. Puis, étant 
déstabilisé par l'énergie cinétique du régulateur oscillant 
R, le ressort-lame L retourne dans la position stable illus- 
trée par la figure 1. Ce cycle complet du ressort-lame L se 
déroule donc pendant que le régulateur oscillant R effectue 
une période d'oscillation. 

Comme on peut s'en rendre compte, le fait de dissocier 
les impulsions d'énergie transmises au régulateur oscillant 
R en deux phases principales d'armage et de détente permet 
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lérations. Ainsi, les organes situés en amont du ressort- 
lame L dans la chaîne cinématique participent à la phase 
d'armage et les organes situés en aval du ressort-lame L, á 
la phase de détente. La phase d'armage pouvant se dérouler 
sur une durée beaucoup plus longue que la phase de détente, 
seule l'inertie de l'organe de transmission entre le res- 
sort-lame L et le régulateur oscillant R intervient de 
manière significative dans le rendement global entre la 
source motrice S et le régulateur oscillant R. Sachant que 
les forces de frottement augmentent en fonction des pres- 
sions dans les paliers et que ces mémes pressions dépendent, 
dans une certaine mesure, des accélérations subies par les 
mobiles, on peut s'attendre à ce qu'une pièce d'horlogerie 
construite en ayant recours á ce procédé bénéficie d'un 
meilleur rendement qu'une construction classique. 

Après avoir décrit le procédé objet de l'invention con- 
sistant à transmettre des impulsions d'énergie mécanique 
d'une source motrice à un régulateur oscillant de pièce 
d'horiogerie par l'intermédiaire d'un élément mécanique 
déformable élastiquement, nous allons décrire une forme 
d'exécution d'un mécanisme d'échappement pour la mise en 
oeuvre de ce procédé. Il est évident qu'il est possible 
d'imaginer plusieurs autres mécanismes basés sur la mise en 
oeuvre de ce procédé. 

Le régulateur oscillant R du mécanisme d'échappement 
destiné à mettre en oeuvre le procédé décrit précédemment 
est constitué, dans cet exemple, par un balancier O associé 
à un spiral (non représenté) tel qu'on le connaît dans la 
plupart des pièces d'horlogerie mécaniques et notamment dans 
les montres-bracelets. Il est évident que la présente inven- 
tion n'est pas limitée à ce type de régulateur. 

Selon la vue en plan illustrée par la figure 5, un pla- 
teau 1 portant une cheville de plateau la est solidaire du 
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mettre périodiquement en relation l'oscillateur à balancier- 
SPiral avec le mécanisme d'échappement proprement dit. 

Ce mécanisme comporte une bascule de détente 2 soli- 
daire d'une tige 2f pivotant autour d'un axe F. Cette bascu- 
le de détente 2 comporte une fourchette constituée de deux 
cornes 2a et 2c ainsi qu'un dard 2b. Elle est également 
formée d'une queue 2h et de renflements latéraux portant 
deux chevilles 2d et 2g qui font saillie perpendiculairement 
au plan de la bascule de détente 2. 

Une bascule d'armage 3 solidaire d’une tige 3e pivotant 
autour d'un axe E. Cette bascule d'armage est constituée 
d'un corps central et de deux bras latéraux symétriques et 
portant á leurs extrémités des couples clé-goupille 3g, 3d 
analogues á ceux rencontrés sur les raquettes pour spiraux 
et qui font saillie perpendiculairement au plan de la bascu- 
le d'armage 3. Chacun des couples clé-goupille est en prise 
avec une portion du ressort-lame L qui s'y loge à l'instar 
d'un spiral dans une raquette. Le corps central porte deux 
chevilles d'échappement 3a et 3c, de forme cylindrique à 
méplat comparable à celle de la cheville de plateau la. 
L'orientation de ces chevilles d'échappement 3a, 3c est 
ajustable de maniére à ce qu'un réglage du verrouillage 
expliqué pius loin soit rendu possible. 

Les bascules de détente 2 et d'armage 3 possédent des 
ouvertures 2e, respectivement 3f, permettant à leurs tiges 
2f, respectivement 3e, de traverser réciproquement l'autre 
bascule et de pouvoir ainsi pivoter entre des batis infé- 
rieurs et supérieurs (non représentés) identiques. 

Le ressort-lame L est, dans cette forme d'exécution, en 
compression entre deux encastrements et ses extrémités A, C 
sont légérement décalées par rapport à une droite intercep- 
tant l'axe E. La distance entre les extrémités A et C est 
telle que le ressort-lame L subisse un flambage de second 
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Les chevilles 2d et 2g de la bascule de détente 2 appliquent 
le point d'inflexion I du ressort-lame L contre la tige 3e 
de la bascule d'armage 3, laissant ainsi au ressort-lame L 
la liberté de tourner autour de cette tige 3e. La bascule 
d'armage 3 pivotant autour de l'axe E qui n'est pas exacte- 
ment dans le méme plan que les extrémités A et C du ressort- 
lame L, les couples clé-goupille 3g et 3d n'ont pas des 
actions parfaitement symétriques sur le ressort-lame L. 
Étant donné que la distance séparant les couples clé- 
goupille 3g, respectivement 3d, de l'axe E est nettement 
plus grande que le rayon de la tige 3e contre laquelle 
appuie le ressort-lame L, les effets de cette disymétrie 
sont négligeables. 

Deux roues d'échappement 4, 5 solidaires de pignons 
d'échappement 6, respectivement 7, pivotant autour des axes 
D, respectivement G, sont disposées symétriquement par rap- 
port à un plan passant par les axes de rotation B du 
balancier O et du plateau 1, E de la bascule d'armage 3, F 
de la bascule de détente 2 et le point d'inflexion I du 
ressort-lame L. Les pignons d'échappement 6, 7 engrènent 
avec le dernier mobile du rouage de finissage constitué par 
la roue 8 solidaire du pignon 9 pivotant autour de l'axe Н. 
Ce dernier mobile est entraîné par le mobile de seconde 
formé de la roue 10 solidaire d'un pignon (non représenté) 
tournant à raison de 1 tour par minute au centre de la piéce 
d'horlogerie dans le cas oü celle-ci affiche la seconde en 
Son centre. 

Dans cet exemple, chaque roue d'échappement 4, 5 est 
divisée angulairement en huit secteurs égaux dont chacun 
comporte une came d'armage 4b, respectivement 5b, s'achevant 
par une butée de verrouillage 4a, respectivement 5a. Ces 
cames d'armage 4b, 5b ainsi que ces butées de verrouillage 
da, 5a sont destinées à coopérer alternativement avec la 
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chappement 3c, respectivement 3a comme on l'expliquera ci- 
après. 

Le nombre de divisions des roues d'échappement 4, 5 est 
notamment fonction de la fréquence désirée au niveau de 
l'oscillateur à balancier-spiral. On sait que celui-ci est 
d'autant moins influencé par des perturbations externes que 
sa fréquence est élevée, raison pour laquelle les roues 
d'échappement 4, 5 ont été divisées en huit secteurs égaux. 
Ces huit secteurs permettraient théoriquement à l'échappe- 
ment de fonctionner à des fréquences allant jusqu'à 57'600 
alternances par heure (Alt/h) tout en conservant un rapport 
d'engrenage entre la roue de secondes 10 et les pignons 
d'échappement 6, 7 n'excédant pas 60. Pratiquement, cette 
fréquence а été limitée à 28'800 Alt/h induisant un rapport 
d'engrenage entre les mobiles de seconde et d'échappement de 
30. Ce faible rapport d'engrenage permet de bénéficier d'un 
grand nombre de dents au niveau des pignons d'échappement 6 
et 7. Dans cet exemple, le choix s'est porté sur 25 dents, 
nombre qui n'est pas multiple des huit secteurs des roues 
d'échappement 4 et 5. Ainsi, l'orientation des mobiles d'é- 
chappement l'un par rapport à l'autre ne peut étre affecté 
que d'une erreur de 4/25* de secteur lors de leurs montages 
dans la piéce d'horlogerie. 

Si une orientation plus précise s'avére nécessaire, une 
indexation des roues d'échappement 4, 5 par rapport aux 
pignons d'échappement 6, respectivement 7, doit étre prévue 
lors de leurs assemblages. Dans ce cas, le nombre de dents 
des pignons d'échappement 6, 7 doit valoir 24 dents plutót 
que 25. En effet, si les mobiles d'échappement sont assem- 
blés avec un indexage, leurs montages dans la piéce d'horlo- 
gerie sont facilités si le nombre de dents des pignons 
d'échappement 6, 7 est multiple du nombre de secteurs des 
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Si les cames d'armage 4b, 5b s'avérent trop inclinées 
et provoquent de l'arc-boutement entre la bascule d'armage 3 
et. les roues d'échappement 4 et 5, le nombre de divisions de 
ces dernières peut être réduit jusqu'à cing, voire quatre 
secteurs égaux. Bien entendu, cette réduction abaisse la 
limitation en fréquence dans les mêmes proportions, à 
savoir: 36'000 Alt/h pour 5 secteurs et 28'800 Alt/h pour 4 
secteurs. 

Cette vue en plan illustrée par la figure 5 représente 
le mécanisme d'échappement au moment où la bascule de déten- 
te 2 vient de tourner d'un angle autour de l'axe F et 
percute la cheville de plateau la par l'intermédiaire de la 
corne 2a. Le basculement du ressort-lame L générateur de 
cette impulsion cause aussi une légére rotation de la bascu- 
le d'armage 3 d'un angle & autour de l'axe E par l'intermé- 
diaire des couples clé-goupille 3d et 3g. La cheville 
d'échappement 3c quitte une butée de verrouillage 4a et la 
cheville d'échappement 3a s'appuie contre une came d'armage 
5b. 

Les vues en plan illustrées par les figures 6-8 repré- 
sentent la chronologie des fonctions du mécanisme d'échappe- 
ment durant une alternance du balancier O. 

La vue en plan illustrée par la figure 6 représente le 
mécanisme d'échappement dans sa phase d'armage alors que la 
rotation f, du plateau 1 s'inverse; l'énergie cinétique con- 
tenue dans le balancier O s'est alors intégralement trans- 
formée en énergie mécanique par déformation élastique du 
spiral (non représenté). Les roues d'échappement 4, 5 tour- 
nent des angles 61, respectivement y, autour des axes D, 
respectivement G. Alors que la roue d'échappement 4 tourne 
librement, la roue d'échappement 5, par le biais de sa came 
d'armage 5b en contact avec la portion cylindrique de la 
cheville d'échappement 3a, produit une rotation de la bascu- 
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clé-goupille 3d et 3g produisent deux forces opposées, iden- 
tiques et symétriques par rapport au point d'inflexion I sur 
le ressort-lame L. Celui-ci quitte son état stable corres- 
pondant à un flambage de second mode pour se déformer selon 
un état d'armage intermédiaire situé entre des flambages de 
second et de quatrième mode. Cette déformation reste imper- 
ceptible aux alentours du point d'inflexion I dont la stabi- 
lité est par ailleurs garantie grâce à la tige 3e de la 
bascule d'armage 3 et les chevilles 2d et 2g de la bascule 
de détente 2. Durant la phase d'armage initiale, cette bas- 
cule de détente 2 reste immobile grâce à son ouverture 2e 
appuyant contre la tige 3e de la bascule d'armage 3. 

La vue en plan illustrée par la figure 7 représente le 
mécanisme d'échappement dans sa phase de verrouillage alors 
que le plateau 1 a tourné d'un angle В, autour de l'axe B; 
la quasi-totalité de l'énergie mécanique contenue par défor- 
mation élastique du spiral s'est transformée en énergie 
cinétique contenue dans le balancier O. Les roues d'échappe- 
ment 4, 5 ont achevé leurs rotations d'axes D, respective- 
ment С, par les angles 6, respectivement yz. Cet arrêt se 
produit lorsqu'une butée de verrouillage 5a entre en contact 
avec la portion plate de la cheville d'échappement 3a. La 
bascule d'armage 3 a tourné autour de l'axe E d'un angle e; 
tel que les couples clé-goupille 3d et 3g ont contraint le 
ressort-lame L à poursuivre son armage de l'état intermé- 
diaire jusqu'à un état métastable proche d'un état instable 
correspondant à un flambage de quatriéme mode. La déforma- 
tion du ressort-lame L est telle que son état d'armage est 
quasi-maximal. Cette déformation reste imperceptible aux 
alentours du point d'inflexion 1 dont la stabilité est 
encore assurée par la tige 3e de la bascule d'armage 3 ainsi 
que les chevilles 2d et 2g de la bascule de détente 2. 
Cependant, lors de la phase d'armage final précédant la 


phase de verrouillage, cette bascule de détente 2 tourne 
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légèrement d'un angle 中 autour de l'axe F, la queue 2h 
étant poussée par la cheville d’échappement 3a. En définiti- 
ve, non content d'agir sur la bascule d'armage 3, la roue 
d'échappement 5 positionne précisément la bascule de détente 
2 afin que ses cornes 2a et 2C coopérent de maniére optimale 
avec la cheville de plateau la lors de la phase de détente 
qui suit. 

La vue en plan illustrée par la figure 8 représente le 
mécanisme d'échappement dans sa phase de détente alors que 
1'énergie cinétique contenue dans le balancier O commence 
juste à se transformer en énergie mécanique par déformation 
élastique du spiral. Alors que sur la vue en plan illustrée 
par la figure 7 la cheville de plateau la était proche d'en- 
trer en contact avec la corne 2a de la bascule de détente 2, 
ici, la cheville de plateau la perd contact avec la corne 2c 
de la bascule de détente 2. C'est durant ce court laps de 
temps que le balancier O et le plateau 1 parcourent leur an- 
gle de levée ß; correspondant au complément de l'angle sup- 
plémentaire, la somme de ceux-ci équivalant á une alternance 
(deux amplitudes d'oscillation). A l'instar d'un échappement 
à.ancre classique, le début de l'angle de levée B。 corres- 
pond à la fonction de dégagement. Pendant ce dégagement, le 
balancier O est l'élément moteur et la cheville de plateau 
la percute la corne 2a de la bascule de détente 2. Celle-ci 
pousse le ressort-lame L par l'intermédiaire de la cheville 
2d pour qu'il puisse dépasser son état instable marquant 
ainsi la fin du dégagement. L'angle de levée В; se poursuit 
par la fonction d'impulsion durant laquelle le ressort-lame 
L est l'élément moteur. Celui-ci bascule subitement de sa 
position instable à un état stable correspondant à un 
flambage de second mode inverse de celui représenté à la 
figure 5. Ce basculement est transmis d'une part aux couples 
clé-goupille 3d et 3g qui tournent avec la bascule d'armage 


3 d'un angle Es autour de l'axe E et d'autre part à la che- 
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munie d'un dard 2b. A l'instar d'un échappement à ancre 
classique, ce dard 2b ainsi que le petit plateau ic solidai- 
re du plateau 1 empéchent que la bascule de détente 2 pivote 
intempestivement en direction de l'autre position stable 
alors que le balancier O parcours son angle supplémentaire. 
Pendant son angle de levée Во ou 83, la bascule de détente 2 
est bien entendu libérée en rotation puisque son dard 2b ne 
bute plus contre le petit plateau lc gráce à l'encoche 1b. 

La bascule d'armage 3 est, quant à elle, dimensionnée de 
telle maniére que son centre de gravité se situe sur l'axe 
de rotation E. Un équilibrage parfait peut étre obtenu en 
jouant sur le diamétre du trou 3b situé à l'extrémité du 
corps central, à proximité des chevilles d'échappement 3a et 
3c. Cet équilibrage insensibilise la bascule d'armage 3 vis- 
à-vis de chocs générant des accélérations linéaires. Seuls 
les accélérations angulaires seraient susceptibles de provo- 
quer un dysfonctionnement lors de la phase de verrouillage 
puisque la cheville d'échappement 3a, 3c risquerait de 
Sortir de la butée de verrouillage 5a, respectivement 4a, en 
prise à ce moment-lá. En fait, dés la phase d'armage déjà, 
ce risque de déverrouillage est contrecarré gráce aux mémes 
chevilles d'échappement 3a, 3c qui prennent alternativement 
appui de part et d'autre de la queue 2h de la bascule de 
détente 2. Le basculement intempestif de cette dernière 
étant empéché par le dispositif décrit précédemment, la bas- 
cule d'armage 3 bénéficie donc de la méme sécurité aux chocs 
et la phase de détente ne peut effectivement se produire 
qu'une fois l'encoche ib du plateau 1 en regard du dard 2b 
de la bascule de détente 2 

Le mécanisme d'échappement décrit précédemment contient 
des compromis qu'il est plus avantageux d'adopter dans le 
cas d'une application à la montre-bracelet. Si un tel méca- 
nisme est intégré dans une piéce d'horlogerie de plus grand 


volume tel qu'un chronométre de marine ou une horloge, il 
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est avantageux de tenir compte des deux points suivants qui 
ont pour effet d'améliorer le rendement de cet échappement 

-~ Superposer les bascules de détente 2 et d’armage 3 
afin que leurs tiges respectives 2f, 3e pivotent coaxiale- 
ment au plus près du point d’inflexion I du ressort-lame L. 
Cette modification a pour conséquence de minimiser les frot- 
tements entre les chevilles 2g, 2d de la bascule de détente 
2 et la partie centrale du ressort-lame L. Avec un tel 
aménagement, il est clair que les ouvertures 2e, 3f des 
bascules respectives de détente 2 et d'armage 3 peuvent étre 
supprimées. 

- Remplacer les chevilles d'échappement За, 3c par un 
galet pivotant sur un axe solidaire de la bascule d’armage 3 
et roulant alternativement sur les cames d’armage 4b et 5b. 
Le verrouillage peut être assuré par l'axe lui-même, s'il 
fait saillie par rapport au galet et coopère avec des étoi- 
les à huit branches solidaires des pignons d'échappement 6, 
7 et indexées par rapport aux roues d'échappement 4, respec- 
tivement 5. Le verrouillage étant assuré par les branches 
des étoiles, les roues d'échappement ne possédent donc plus 
qu’une succession de cames d'armage 4b, respectivement 5b, 
les butées de verrouillage 4a, respectivement 5a étant sup- 
primées. 

Différentes variantes du mode de mise en oeuvre du pro- 
cédé objet de l'invention peuvent être envisagées, Les sché- 
mas illustrés par les figures 9-16 en font état et peuvent 
être facilement comparés au schéma illustré par la figure 2. 

Le mode de mise en oeuvre illustrée par la figure 9 
diffère uniquement de celui illustré par la figure 2 par le 
fait que la paire d'appuis médians J est remplacée par un 
organe de pivotement médian P solidaire du ressort-lame L en 
son point d'inflexion I. 

Selon le schéma illustré par la figure 10, on exerce 


une compression sur le ressort-lame L dont l'extrémité A est 
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ville 24 qui tourne avec la bascule de détente 2 d'un angle 
фз autour de l'axe Е. La rotation de la bascule d'armage 3 
provoque le déverrouillage de la roue d'échappement 5 et se 
termine lorsque la cheville d'échappement 3c entre en con- 
tact avec la came d'armage 4b de la roue d'échappement 4. La 
rotation de la bascule de détente 2 permet de communiquer 
l'énergie contenue dans le ressort-lame L au balancier O par 
l'intermédiaire de la corne 2c percutant la cheville de 
plateau la. La phase de détente s'achéve lorsque l'ouverture 
2e de la bascule de détente 2 bute contre la tige 3e de la 
bascule d'armage 3. 

Les trois phases d'armage, de verrouillage et de détente 
décrites à travers les figures 6, 7 et 8 se déroulent alors 
que le balancier O effectue une alternance. Ces mémes phases 
se succédent lors de l'alternance suivante du balancier O à 
la différence prés qu'elles leur sont symétriques par rap- 
port au plan passant par les axes de rotation B du balancier 
O et de son plateau 1, E de la bascule d'armage 3, F de la 
bascule de détente 2 et par le point d'inflexion I du 
ressort-lame L. Lorsque le balancier O a effectué une pério- 
de d'oscillation compléte, le mécanisme d'échappement se 
retrouve dans la position illustrée par la figure 5. Un 
cycle complet du mécanisme d'échappement comporte donc six 
phases se succédant selon l'ordre : armage, verrouillage, 
détente. 

La description du mécanisme d'échappement ci-dessus a 
uniquement expliqué son fonctionnement en absence de pertur- 
bation externe. Son application à la montre-bracelet ou méme 
à la montre de poche nécessite qu'il soit apte à fonctionner 
en présence de chocs. A cet effet, les dispositions suivan- 
tes ont ete prises pour que ce mécanisme d'échappement sa- 
tisfasse aux exigences de fonctionnement en milieu perturbé. 

Comme on peut s'en rendre compte sur les vues en plan 


illustrées par les figures 5-8, la bascule de détente 2 est 
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fixée par un encastrement КІ et l'extrémité С est tenue par 
un organe de pivotement P2. La distance séparant cet encas- 
trement КІ de cet organe de pivotement P2 est telle que le 
ressort-lame L accuse un flambage de premier mode caractéri- 
sé par le fait que sa déformation ne possède qu'un seul 
ventre. Pendant la phase d'armage, on exerce sur ce ressort- 
lame L une force N engendrée par une source motrice S qui le 
contraint á quitter son état stable (traits mixtes) corres- 
pondant au flambage de premier mode susmentionné au profit 
d'un état métastable (trait continu) proche d'un état insta- 
ble (traits pointillés) correspondant á un flambage de se- 
cond mode. Pendant la phase de détente (non représentée), 
l'énergie libérée par le ressort-lame L est transmise au 
régulateur oscillant R en exploitant son mouvement au voisi- 
nage de son extrémité C. Ce mode de mise en oeuvre différe 
de celui illustré á la figure 9 uniquement par le fait que 
l'on utilise le ressort-lame L sur la moitié de sa longueur 
initiale. 

Le mode de mise en oeuvre illustré par la figure 11 
diffère uniquement de celui illustré par la figure 2 par le 
fait que les extrémités A, C du ressort-lame L ne sont pas 
fixées dans des encastrements Kl, K2 mais tenues par des or- 
ganes de pivotement Pl, respectivement P2. La phase d'armage 
du ressort-lame L peut s'effectuer soit à l'aide de deux 
forces МІ, N2 comme dans le cas de la figure 2, soit à 
l'aide de deux couples Q1, respectivement 02 de sens et 
d'intensités identiques agissant sur les extrémités A, res- 
pectivement C du ressort-lame L et générés par la source 
motrice S. 

Le mode de mise en oeuvre illustré par la figure 12 
diffère uniquement de celui illustré par la figure 11 par le 
fait que la paire d'appuis médians J est remplacée par un 
organe de pivotement médian P solidaire du ressort-lame L en 


son point d'inflexion I. 
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Le mode de mise en oeuvre illustré par la figure 13 
différe uniquement de celui illustré par la figure 10 par le 
fait que l'extrémité A du ressort-lame L n'est plus fixée 
dans un encastrement Kl mais tenue par un organe de pivote- 
ment Pl. La phase d'armage du ressort-lame L peut s'effectu- 
er soit à l'aide d'une force N comme dans le cas de la figu- 
re 10, soit à l'aide d'un couple Q agissant sur l'extrémité 
A du ressort-lame L et généré par la source motrice S. 

Les modes de mise en oeuvre illustrés par les figures 
14, 15 et 16 diffèrent uniquement de ceux illustrés res- 
pectivement par les figures 11, 12 et 13 par le fait que les 
extrémités À, C du ressort-lame L ne sont plus tenues par 
les organes de pivotement Pl, respectivement P2 mais sont 
logées dans des appuis Jl, respectivement J2. Comme les ex- 
trémités A, C du ressort-lame L ne sont plus reliées á quel- 
que organe que ce soit, la phase d'armage s'effectue préfé- 
rentiellement à l'aide de forces conformément et respective- 


ment aux figures 2, 9 et 10. 
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REVENDICATIONS 


1. Procédé pour transmettre des impulsions d'énergie 
mécanique d'une source motrice (S) á un régulateur oscillant 
(R) de pièce d'horlogerie par l'intermédiaire d'un accumula- 
teur d'énergie mécanique (L) susceptible d'accumuler l'éner- 
gie issue de ladite source motrice (S) entre deux impulsions 
et de la transmettre audit régulateur oscillant (R) à chaque 
impulsion, caractérisé en ce qu'on soumet un ressort-lame 
(L) à une compression telle qu'il se déforme élastiquement 
dans une première position stable correspondant à un flamba- 
ge de mode fondamental, en ce que durant une demi-période 
d'oscillation dudit régulateur oscillant (R), on emmagasine 
de l'énergie mécanique dans ledit ressort-lame (L) en utili- 
sant une fraction d'énergie issue de ladite source motrice 
(S) pour déformer élastiquement ledit ressort-lame (L) dans 
une deuxième position métastable proche d'une position 
instable correspondant à un flambage de mode supérieur, on 
déforme ensuite ledit ressort-lame (L) jusqu'à la position 
instable proprement dite en utilisant une fraction de 
l'énergie cinétique dudit régulateur oscillant (R), pour 
faire basculer ledit ressort-lame (L) dans une troisième 
position stable correspondant à un flambage de mode fonda- 
mental inverse de celui de la première position et pour 
transmettre l'énergie ainsi libérée audit régulateur oscil- 
lant (R); on répète ensuite cette séquence au cours de la 
demi-période inverse dudit régulateur oscillant (R) pour 
achever ladite période d'oscillation. 

2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que l'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de second mode en fixant ses extrémités 
(A, C) dans des encastrements respectifs (Kl, K2) et en 
maintenant son point d'inflexion médian (I) entre des appuis 


(J) ou un organe de pivotement (P) pour le laisser libre de 
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tourner autour d'un axe perpendiculaire au plan de déforma- 
tion dudit ressort-lame (L) et passant par ledit point 
d'inflexion médian (1) dudit ressort-lame (L). 

3. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que 1'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de premier mode en fixant une de ses 
extrémités (A) dans un encastrement (K1) et en tenant 
l'autre (C) par un organe de pivotement (P2) pour le laisser 
libre de tourner autour d'un axe perpendiculaire au plan de 
déformation dudit ressort-lame (L) et passant par ladite 
extrémité (C) dudit ressort-lame (L). 

4. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que l'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de second mode en tenant ses extrémités 
(A, C) par des organes de pivotement respectifs (Pl, P2) et 
en maintenant son point d'inflexion médian (1) entre des ap- 
puis (J) ou un organe de pivotement (P) pour le laisser 
libre de tourner autour de trois axes perpendiculaires au 
plan de déformation dudit ressort-lame (L) et passant par 
lesdites extrémités (A, C) et ledit point d'inflexion médian 
(I) dudit ressort-lame (1). 

5. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que l'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de premier mode en tenant ses extrémités 
(A, C) par des organes de pivotement respectifs (Pl, P2) 
pour le laisser libre de tourner autour de deux axes perpen- 
diculaires au plan de déformation dudit ressort-lame (1) et 
passant par lesdites extrémités (A, C) dudit ressort-lame 
(L). 

6. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que l'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de second mode en logeant ses extrémités 
(А, C) dans des appuis respectifs (01, J2) et en maintenant 


son point d'inflexion médian (I) entre des appuis (J) ou un 
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organe de pivotement (Р) pour le laisser libre де tourner 
autour de trois axes perpendiculaires au plan de déformation 
dudit ressort-lame (L) et passant par lesdites extrémités 
(A,C) et ledit point d'inflexion (I) dudit ressort-lame (L). 

7, Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que l'on comprime ledit ressort-lame (L) afin de le déformer 
selon un flambage de premier mode en logeant une de ses ex- 
trémités (A) dans un appui (91) et en tenant l'autre (С) par 
un organe de pivotement (P2) pour le laisser libre de 
tourner autour de deux axes perpendiculaires au plan de 
déformation dudit ressort-lame (L) et passant par lesdites 
extrémités (A, C) dudit ressort-lame (L). 

8. Procédé selon l'une des revendications 2, 4 ou 6 ca- 
ractérisé en ce que l'on déforme élastiquement ledit res- 
sort-lame (L) dans ladite deuxième position métastable pro- 
che de la position instable correspondant à un flambage de 
quatrième mode en lui appliquant soit deux forces (NI, N2) 
opposées, symétriques par rapport audit point d'inflexion 
médian (I) soit en appliquant deux couples de forces (01, 
Q2) de sens identiques auxdites extrémités respectives (A, 
С). 

9. Procédé selon l'une des revendications 3, 5 ou 7 ca- 
ractérisé en ce que l'on déforme élastiquement ledit res- 
sort-lame (L) dans ladite deuxième position métastable pro- 
che de la position instable correspondant à un flambage de 
deuxième mode soit en lui appliquant une force (N) soit en 
appliquant un couple de forces (Q) à ladite extrémité (A). 

10. Procédé selon l'une des revendications 2, 4 ou 6 ca- 
ractérisé en ce que l'on déforme élastiquement ledit res- 
sort-lame (L) jusqu'à ladite position instable proprement 
dite en appliquant audit point d'inflexion médian (I) un 
couple de forces (m) généré par ledit régulateur oscillant 


(R) lorsque son énergie cinétique est proche du maximum. 
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11. Procédé selon l'une des revendications 3, 5 ou 7 
caractérisé en ce que l'on déforme élastiquement ledit 
ressort-lame (L) jusqu'à ladite position instable proprement 
dite en appliquant à ladite extrémité (C) un couple de 
forces (m) généré par ledit régulateur oscillant (R) lorsque 
son énergie cinétique est proche du maximum. 

12. Procédé selon l'une des revendications 2, 4 ou 6, 
caractérisé en ce que l’on transmet audit régulateur oscil- 
lant (R) l'énergie libérée lors du basculement dudit res- 
sort-lame (L) dans ladite troisième position stable corres- 
pondant à un flambage de second mode sous la forme d’un 
couple de forces (М) centré sur ledit point d’inflexion 
médian (I), lorsque l'énergie cinétique dudit régulateur 
oscillant (R) est proche du maximum. 

13. Procédé selon l'une des revendications 3, 5 ou 7, 
caractérisé еп ce que l'on transmet audit régulateur oscil- 
lant (R) l'énergie libérée lors du basculement dudit res- 
sort-lame (L) dans ladite troisiéme position stable corres- 
pondant à un flambage de premier mode sous la forme d'un 
couple de forces (M) centré sur ladite extrémité (C), lors- 
que l'énergie cinétique dudit régulateur oscillant (R) est 
proche du maximum. 

14. Mécanisme d'échappement pour la mise en oeuvre du 
procédé selon l'une des revendications 1, 2, 8, 10 et 12 
caractérisé en ce que ledit ressort-lame (L) est soumis à un 
flambage de second mode par encastrement de ses extrémités 
(A, C), son point d'inflexion médian (I) étant en contact 
avec un appui fixe (3e), ce mécanisme comportant deux bascu- 
les (2, 3) susceptibles de se mouvoir entre deux positions 
limites respectives autour de deux axes de pivotement res- 
pectifs (F, E), dont au moins un est adjacent audit point 
d'appui fixe (3e), une premiére (2) desdites bascules com- 
portant des premiers moyens (2g, 2d), situés à proximité du- 


dit point d'inflexion (I), cinématiquement solidaires dudit 
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ressort-lame (L), maintenant constamment celui-ci en contact 
avec ledit point d'appui fixe (3e), des seconds moyens (2a, 
2c) pour relier périodiquement cette premiére bascule (2) 
audit régulateur oscillant (R) et des troisiémes moyens (2h) 
pour la relier périodiquement à une seconde (3) desdites 
bascules comprenant des premiers moyens (3g, 3d), équidis- 
tants de son axe de pivotement (E), relativement éloignés 
dudit point d'inflexion (I), en prise avec ledit ressort- 
lame (L), pour la rendre cinématiquement solidaire de celui- 
ci, et des seconds moyens (3a, 3c) en prise avec des élé- 
ments de cames respectifs (5b, 4b) alternant avec des élé- 
ments de butées respectifs (5a, 4a), ces éléments de cames 
et de butées étant solidaires d'au moins un organe respectif 
(5, 4) relié cinématiquement à ladite source motrice (S), 
pour communiquer un mouvement alternatif intermittent à 
cette seconde bascule (3) afin d'armer ledit ressort-lame 
(L) en le déformant élastiquement, d'une position stable 
correspondant à un flambage de second mode, alternativement 
de second mode inverse, à une position métastable proche 
d'une position instable correspondant à un flambage de qua- 
triéme mode, alternativement de quatriéme mode inverse, en 
alternant cet armage dudit ressort-lame (L) avec son désar- 
mage, correspondant à la liaison périodique dudit régulateur 
oscillant (R) avec lesdits seconds moyens (2a, 2c) de ladite 
premiére bascule (2), synchronisée avec la perte de contact 
desdits seconds moyens (3a, 3c) de ladite seconde bascule 
(3) avec lesdits éléments de butées respectifs (5a, 4a) au 
profit desdits éléments de cames respectifs (4b, 5b). 

15. Mécanisme d'échappement selon la revendication 14, 
caractérisé en ce que lesdites premiére et seconde bascules 
(2, 3) sont montées pivotantes autour de leurs axes de 
pivotement respectifs (F, E) par des tiges respectives (2f, 
3e) traversant des ouvertures respectives (3f, 2e), formées 


à travers ladite seconde (3), respectivement à travers ladi- 
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te premiére (2) bascule, le bord de ladite ouverture (2e) 
définissant lesdites positions limites de ladite premiére 
bascule (2) en butant contre ladite tige (3e) de ladite 
seconde bascule (3). 

16. Mécanisme d'échappement selon la revendication 14, 
caractérisé en ce que lesdits seconds moyens (3a, 3c) de 
ladite seconde bascule (3) sont alternativement reliés ciné- 
matiquement auxdits troisièmes moyens (2h) de ladite pre- 
miére bascule (2), d'une part afin de la positionner, et 
d'autre part afin que lesdits seconds moyens (3a, 3c) de 
ladite seconde bascule (3) restent en prise avec lesdits 
éléments de butées respectifs (5a, 4a), jusqu'à ce que ledit 
régulateur oscillant (R) entre en contact avec lesdits se- 
conds moyens respectifs (2a, 2c) de ladite premiére bascule 
(2). 

17. Mécanisme d'échappement selon la revendication 10, 
caractérisé en ce que l'axe de pivotement (E) de ladite 
seconde bascule (3) coincide avec son centre de gravité. 

18. Mécanisme d'échappement selon la revendication 14, 
caractérisé en ce que lesdits éléments de cames (4b, 5b) et 
lesdits éléments de butées (4a, 5a) sont répartis angulaire- 
ment, alternativement sur deux roues à cames (4, 5) situées 
de part et d'autre desdits seconds moyens (3a, 3c) de ladite 
seconde bascule (3), lesdites roues à cames (4, 5) étant 
toutes deux cinématiquement solidaires du dernier mobile (8) 
du rouage moteur, les positions angulaires respectives 
desdits éléments de cames (4b, 5b) et desdits éléments de 
butées (4a, 5a) de l'une desdites roues à cames (4, 5) étant 
décalées par rapport à celles desdits éléments de l'autre 
roue à cames pour venir alternativement en prise avec les- 
dits seconds moyens respectifs (3c, 3a) de ladite seconde 
bascule (3). 

19. Mécanisme d'échappement selon les revendications 14 


à 18 caractérisé en ce que les axes de pivotement respectifs 
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(B, F, E, H) dudit régulateur oscillant (R), de ladite pre- 
miére bascule (2), de ladite seconde bascule (3) et dudit 
dernier mobile (8) du rouage moteur sont paralléles entre 
eux et coplanaires, ledit point d'inflexion (I) dudit res- 
sort-lame (L) étant contenu dans le plan commun auxdits axes 
de pivotement (B, F, E, H), les axes de pivotement (D, G) 
desdites roues à cames respectives (4, 5) étant parallèles 
et symétriques par rapport audit plan commun, lesdites ex- 
trémités (A, C) dudit ressort-lame (L) étant aussi symétri- 
ques par rapport à ce plan commun et alignées avec ledit 


point d'inflexion (I) dudit ressort-lame (L). 
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(57) Abstract : The invention relates to a mechanical oscillator for a timepiece, which comprises a mounting base (18) and a pendu- 
lum (6). First, second, third and fourth resiliently flexible blades (23a, 23b) support and return the pendulum (6) so that the pendu- 
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(57) Abrégé : 
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Un oscillateur mécanique pour pièce d'horlogerie comprend une embase de montage (18) et un balancier (6). Des première, 
deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement flexibles (23a, 23b) portent et rappellent le balancier (6) de manière que ce 
balancier (6) soit oscillant angulairement dans un plan d'oscillation. Chacune des première et deuxième lames élastiquement 
flexibles (23a) comporte une première extrémité (24) rigidement unie à l'embase de montage (18). Chacune des troisième et qua- 
trième lames élastiquement flexibles (23b) comporte une première extrémité (25) rigidement unie au balancier (6). Les deuxièmes 
extrémités (26) des lames élastiquement flexibles (23a, 23b) sont rigidement unies les unes aux autres. 
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Oscillateur mécanique pour piece d'horlogerie, mécanisme de réglage 
comportant cet oscillateur mécanique, et mouvement d’horlogerie 


Domaine technique de l'invention 


La présente invention se rapporte au domaine de l'horlogerie 
mécanique. Plus précisément, elle concerne un oscillateur mécanique pour 
pièce dhorlogerie, ainsi qu'un mécanisme de réglage qui comprend cet 
oscillateur mécanique et qui est plus précisément un mécanisme de réglage 
d'une vitesse moyenne dans un mouvement dhorlogerie. L'invention concerne 
également un mouvement d'horlogerie. 


Z 


Etat de la technique 


Dans un mouvement d'horlogerie, un organe moteur fournit l'énergie 
d'entrainement, qu'un rouage de finissage transmet à la roue d'échappement 
d'un échappement interagissant avec un oscillateur mécanique. Les vitesses 
des engrenages dans le rouage de finissage sont toutes proportionnelles à une 
vitesse de rotation, qui est la vitesse de rotation moyenne de la roue 
d'échappement. La vitesse de rotation moyenne de cette roue d'échappement 
est imposée par les oscillations de l'oscillateur mécanique. Plus précisément, la 
fonction de l'oscillateur mécanique est de fournir la cadence à laquelle se 
succédent les pas angulaires de la roue d'échappement. Cette cadence doit 
étre la plus stable possible. 


Un oscillateur mécanique classiquement utilisé en horlogerie résulte 
de l'association d'un balancier jouant le róle d'un volant d'inertie, d'un arbre 
terminé par des pivots et permettant le montage de ce balancier de maniére 
pivotante, et d'un ressort spiral produisant un couple de rappel. 


Dans la demande de brevet européen EP 1 736 838, il est décrit 
l'association d'un échappement et d'un oscillateur dont le balancier est porté 
par plusieurs lames élastiquement flexibles. 
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Dans la demande de brevet suisse CH 709 291 également, il est 
proposé un oscillateur mécanique sans ressort spiral ni arbre de montage. Son 
balancier est porté par plusieurs lames élastiquement flexibles. Le balancier 
pivote sur lui-méme, moyennant une flexion des lames élastiquement flexibles 
qui rappellent ce balancier vers une position de point mort, en plus de le porter. 
Les lames élastiquement flexibles sont décalées entre elles dans le sens de 
l'épaisseur du balancier. Elles se croisent aux 7/8eme de leurs longueurs 
respectives. 


Au sens où on l'entend dans le domaine de l'horlogerie, 
lisochronisme est l'aptitude d'un oscillateur mécanique à osciller à une 
fréquence qui ne varie pas en fonction de l'amplitude des oscillations de cet 
oscillateur mécanique. L'anisochronisme s'entend d'une déficience d'un 
oscillateur à posséder cette aptitude. Les oscillations de l'oscillateur sont 
entretenues par l'énergie fournie par l'organe moteur. Dans la plupart des 
mouvements d'horlogerie connus, l'amplitude des oscillations de l'oscillateur 
baisse à mesure que le couple fourni par l'organe moteur diminue, ce qui est 
notamment le cas lorsque l'organe moteur est un ressort qui se désarme 
progressivement. C'est pourquoi l'on souhaite que l'isochronisme de 
l'oscillateur mécanique réglant la vitesse de rotation moyenne de la roue 
d'échappement dans un mouvement d'horlogerie soit le meilleur possible. 


A cet égard, l'oscillateur proposé dans la demande de brevet suisse 
CH 709 291 susmentionnée présente un mauvais isochronisme, si bien que le 
mouvement d'horlogerie qui l'incorpore compte le temps avec une exactitude 
qui varie à mesure que se désarme son organe moteur. En d'autres termes, un 
mouvement d'horlogerie pourvu de l'oscillateur proposé dans la demande 
suisse CH 709 291 possède une marche diurne qui n'est pas la méme selon 
que l'organe moteur de ce mouvement horloger est peu ou trés armé. 


Résumé de l'invention 


L'invention a au moins pour but de permettre qu'une réduction voire 
une suppression des frottements se produisant au niveau du support d'un 
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balancier d'un oscillateur mécanique soit obtenu sans que l'exactitude d'un 
mouvement d’horlogerie fonctionnant à l’aide de cet oscillateur mécanique soit 
trop affecté par le degré d'armage de l'organe moteur. 


Selon l'invention, ce but est atteint grâce à un oscillateur mécanique 
pour pièce d'horlogerie comprenant une embase de montage, un balancier et 
plusieurs lames élastiquement flexibles dans un plan d'oscillation. Ces lames 
élastiquement flexibles portent et rappellent le balancier de manière que ce 
balancier soit oscillant angulairement dans le plan d'oscillation. Au moins une 
première et une deuxième lame élastiquement flexible parmi les lames 
élastiquement flexibles comportent chacune deux extrémités opposées, à 
savoir une première extrémité rigidement unie à l'embase de montage et une 
deuxième extrémité. Au moins une troisième et une quatrième lame 
élastiquement flexible parmi les lames élastiquement flexibles comportent 
chacune deux extrémités opposées, à savoir une première extrémité rigidement 
unie au balancier et une deuxième extrémité. Les deuxièmes extrémités des 
première, deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement flexibles au 
moins sont rigidement unies les unes aux autres. 


On a trouvé que 「oscillateur mécanique défini ci-dessus peut 
posséder un trés bon isochronisme. On a également trouvé que cet oscillateur 
mécanique peut étre configuré de maniére que, lorsque son balancier oscille, le 
centre de gravité de ce balancier reste dans un plan, c'est-à-dire ne s'écarte 
pas ou pratiquement pas de ce plan d'un cóté puis de l'autre. On pense que 
cela permet d'obtenir le trés bon ischronisme. 


L'oscillateur mécanique défini ci-dessus peut incorporer une ou 
plusieurs autres caractéristiques avantageuses, isolément ou en combinaison, 
en particulier parmi celles précisées ci-apres. 


Avantageusement, les deuxièmes extrémités des première, 
deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement flexibles sont rigidement 
unies les unes aux autres par une partie d'accouplement. 
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Avantageusement, les premières extrémités des première et 
deuxième lames élastiquement flexibles sont décalées angulairement l'une de 
l'autre d'un angle compris entre 80° et 150°, autour d'un axe perpendiculaire au 
plan d’oscillation et centré sur la partie d'accouplement, les premières 
extrémités des troisième et quatrième lames élastiquement flexibles étant 
décalées angulairement l'une de l'autre d'un angle compris entre 80° et 150°, 
autour de l’axe perpendiculaire au plan d’oscillation et centré sur la partie 
d'accouplement. 


Lorsqu'il en est ainsi, les oscillations angulaires du balancier dans le 
plan d'oscillation, autour d'un axe de pivotement virtuel, sont favorisées alors 
que sont défavorisés les autres modes vibratoires, c'est-á-dire les modes 
vibratoires parasites. 


Avantageusement, les premières extrémités des première et 
deuxième lames élastiquement flexibles sont décalées angulairement l’une de 
l'autre d'un angle de l'ordre de 120°, autour de l'axe perpendiculaire au plan 
d'oscillation et centré sur la partie d'accouplement, les premières extrémités 
des troisième et quatrième lames élastiquement flexibles étant décalées 
angulairement l'une de l'autre d'un angle de l'ordre de 120°, autour de l'axe 
perpendiculaire au plan d'oscillation et centré sur la partie d'accouplement. 


Lorsqu'il en est ainsi, les oscillations angulaires du balancier dans le 
plan d'oscillation, autour d'un axe de pivotement virtuel, sont favorisées alors 
que sont défavorisés les autres modes vibratoires, c'est-à-dire les modes 
vibratoires parasites. 


Avantageusement, au moins une partie de l'embase de montage, au 
moins une partie du balancier et les première, deuxième, troisième et quatrième 
lames élastiquement flexibles font parties d'une même pièce d'un seul tenant. 
Lorsque tel est le cas, une solution compacte peut être obtenue. Elle peut l'être 
à un coût réduit dans la mesure où les première, deuxième, troisième et 
quatrième lames élastiquement flexibles, au moins une partie de l'embase de 
montage et au moins une partie du balancier peuvent être réalisées en même 
temps avec le ou les mêmes appareils. En outre, une réduction des 
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composants a assembler peut également étre obtenue. De plus, une précision 
accrue peut être obtenue quant à la géométrie de l'ensemble, en particulier 
lorsque la pièce d'un seul tenant est réalisée au moyen du procédé DRIE ou du 
procédé LiGA. 


Avantageusement, au moins une partie de l'embase de montage, au 
moins une partie du balancier et les première, deuxième, troisième et quatrième 
lames élastiquement flexibles sont réalisées en silicium et/ou en oxyde de 
silicium. 


Avantageusement, la partie d'accouplement se trouve sensiblement 
à égale distance des premières extrémités des première, deuxième, troisième 
et quatrième lames élastiquement flexibles. 


Avantageusement, le balancier possède un centre de gravité se 
trouvant sensiblement à la partie d'accouplement. 


Avantageusement, les première et deuxième lames élastiquement 
flexibles sont sensiblement symétriques entre elles par rapport à un plan. 
Avantageusement, les troisième et quatrième lames élastiquement flexibles 
sont sensiblement symétriques entre elles par rapport à ce plan. 


Avantageusement, les première et troisième lames élastiquement 
flexibles s'étendent dans un méme plan perpendiculaire au plan d'oscillation. 
Avantageusement, les deuxième et quatrième lames élastiquement flexibles 
s'étendent dans un même plan perpendiculaire au plan d'oscillation. 


Avantageusement, l'embase de montage comporte deux butées qui 
sont des butées de fin de course pour le balancier et qui définissent une course 
angulaire maximale du balancier en empéchant ce balancier d'aller au-dela de 
deux extrémités opposées de cette course angulaire maximale. Lorsque tel est 
le cas, les deux lames élastiquement flexibles sont protégées contre une 
détérioration résultant d'une déformation trop importante, telle qu'une 
déformation consécutive á un choc. 
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Avantageusement, le balancier comporte deux ailes opposées et une 
traverse reliant ces deux ailes entre elles, les premieres extrémités des 
troisième et quatrième lames élastiquement flexibles étant rigidement unies à 
ladite traverse. Lorsque tel est le cas, l'embase de montage peut ne pas être 
entourée par le balancier, ce qui offre une plus grande liberté de conception. 


L'invention a également pour objet un mécanisme de réglage d'une 
vitesse de rotation moyenne dans un mouvement d horlogerie. Ce mécanisme 
de réglage comprend un oscillateur mécanique tel que défini précédemment, 
ainsi qu'un échappement agencé pour interagir avec l'oscillateur mécanique de 
manière que l'échappement transfère à l'oscillateur mécanique l'énergie 
d'entretien des oscillations de cet oscillateur mécanique et qu'une fréquence de 
l'oscillateur mécanique régle une vitesse de rotation moyenne d'une roue 
d'échappement de l'échappement. 


Le mécanisme de réglage défini ci-dessus peut incorporer une ou 
plusieurs autre caractéristiques avantageuses, isolément ou en combinaison, 
en particulier parmi celles précisées ci-après. 


Un avantage de l’oscillateur défini précédemment est que les 
oscillations de son balancier peuvent avoir une amplitude compatible avec 
l'utilisation d'un échappement à repos frottant. Dans ce sens, l'échappement 
comporte avantageusement une ancre comprenant deux palettes rigides qui 
sont solidaires rigidement du balancier et agencées pour coopérer 
alternativement avec une denture de la roue d'échappement lorsque le 
balancier oscille angulairement. Lorsque tel est le cas, le couple moteur 
d'entrainement de la roue d'échappement n'interfére pas ou pratiquement pas 
dans les oscillations du balancier, sauf lors des phases d'impulsion. On a 
constaté que cela rend l'exactitude du comptage du temps moins dépendante 
du degré d'armage de l'organe moteur. 


Avantageusement, chaque palette comporte un cóté amont formant 
une surface de repos pour bloquer successivement des dents de la denture 
vers l'aval à l'encontre d'un couple moteur d'entrainement de la roue 
d'échappement, chaque palette comportant une surface terminale formant une 
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surface d'impulsion pour recevoir successivement des impulsions de la part de 
la denture. 


Avantageusement, chaque surface de repos se recourbe vers l'autre 
surface de repos. Lorsque tel est le cas, l'exactitude du comptage du temps est 
le plus souvent encore moins dépendante du degré d'armage de l'organe 
moteur. 


Avantageusement, chaque surface de repos se recourbe vers l'autre 
surface de repos de maniére à pouvoir glisser sur une dent de la denture, lors 
d'une oscillation angulaire du balancier, en ne provoquant pas ou sensiblement 
pas de mouvement de rotation de la roue d'échappement. Lorsque tel est le 
cas, l'exactitude du comptage du temps est encore moins dépendante du degré 
d'armage de l'organe moteur. 


Avantageusement, chaque surface de repos possède une courbure 
sensiblement constante dans le sens de sa longueur et a un centre de courbure 
sensiblement positionné toujours au méme endroit, sensiblement sur un axe de 
pivotement virtuel du balancier et/ou au niveau de la partie d'accouplement. 
Lorsque tel est le cas, l'exactitude du comptage du temps est encore moins 
dépendante du degré d'armage de l'organe moteur. 


L'invention a encore pour objet un mouvement d'horlogerie, 
comprenant un organe moteur, un rouage entrainé par l'organe moteur, et un 
mécanisme de réglage tel que défini précédemment, la roue d'échappement 
étant entrainée par le rouage. 


Description sommaire des dessins 


D'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus clairement de 
la description qui va suivre d'un mode particulier de réalisation de l'invention 
donné à titre d'exemple non limitatif et représenté aux dessins annexés, parmi 
lesquels : 
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- la figure 1 est une vue schématique d'un mouvement d’horlogerie 
selon un mode de réalisation de l'invention, 


- la figure 2 est une vue en plan d'un mécanisme de réglage dans 
lequel un échappement et un oscillateur mécanique selon un mode de 
réalisation de l'invention sont associés de manière à pouvoir interagir pour 
régler les vitesses de rotation moyennes au sein d'un rouage de finissage du 
mouvement d'horlogerie de la figure 1, 


- la figure 3 est une vue en plan sur laquelle l'oscillateur mécanique 
du mécanisme de réglage de la figure 2 est représenté seul, sans 
l'échappement, 


- |a figure 4 est une vue en perspective représentant le méme 
oscillateur mécanique que la figure 3, ainsi qu'une ancre qui est fixée à un 
balancier de cet oscillateur mécanique et qui fait partie de l'échappement visible 
à la figure 2, 


- |a figure 5 est un agrandissement d'une vue partielle extraite d'une 
vue en plan représentant le méme sous-ensemble résultant de l'association 
d'un oscillateur mécanique et d'une ancre que la figure 4, et 


- les figures 6 à 9 représentent le máme mécanisme de réglage que 
la figure 2 et montrent des positions successives que le balancier de 
l'oscillateur mécanique, l'ancre et une roue d'échappement occupent au cours 
de l'un de plusieurs cycles identiques se répétant en fonctionnement. 


Description d'un mode préférentiel de l'invention 


Sur la figure 1, un mouvement d'horlogerie selon un mode de 
réalisation de l'invention comporte un barillet 1, dont un organe moteur non 
représenté tel qu'un ressort spiral produit un couple moteur et qui, du fait de ce 
couple moteur, entraine un rouage de finissage 2. Ce rouage de finissage 2 
entraine à son tour un mobile d'échappement 3, qui fait partie d'un 
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échappement 4 comprenant en outre une ancre 5. Cette ancre 5 est portée par 
le balancier 6 d'un oscillateur mécanique 7. 


Une platine non représentée ou un chássis d'un autre type porte le 
barillet 1, le mobile d'échappement 3, l'oscillateur mécanique 7 et le rouage de 
finissage 2, dont les mobiles peuvent être maintenus en place d'une manière 
connue en soi, par des ponts également non représentés. Le mobile 
d'échappement 3 comporte un pignon 8, qui engréne avec une roue du rouage 
de finissage 2. 


Sur la figure 2, l'échappement 4 et l'oscillateur mécanique 7 sont 
associés de manière à former ensemble un mécanisme 9 de réglage d'une 
vitesse de rotation moyenne dans le mouvement dhorlogerie de la figure 1. 
L'échappement 4 est un échappement à repos frottant. Rotatif sur un axe de 
rotation X1-X'1, son mobile d'échappement 3 comporte, outre le pignon 8, une 
roue d'échappement 11 comprenant une denture 12 périphérique, qui est 
prévue pour coopérer alternativement avec une palette d'entrée 13 et une 
palette de sortie 14 de lancre 5. 


La denture 12 est constituée d'une succession de dents triangulaires 
15, dont chacune se termine par une extrémité libre sensiblement pointue. 


Ainsi qu'on peut le voir aux figures З et 4, l'oscillateur mécanique 7 
est symétrique par rapport à un plan de symétrie Рі. Pour l'essentiel, c'est-à- 
dire si l'on excepte des masselottes 16 et 17 que portent son balancier 6, cet 
oscillateur mécanique 7 est aplati et s'étend dans un plan P4 perpendiculaire au 
plan de symétrie P1. Ce plan P4 est le plan de la feuille à la figure 3. 


L'oscillateur mécanique 7 comporte une embase fixe de montage 18, 
qui présente la forme d'une plaque et qui est destinée à être fixée rigidement à 
la platine du mouvement d horlogerie, au moyen de vis non représentées ou 
d'autres organes de fixation. Des trous traversants 19 pour le passage de telles 
vis sont percés dans Гетраве de montage 18, dans le sens de son épaisseur. 
Cette embase de montage 18 comporte deux doigts latéraux, qui forment des 
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butées de fin de course angulaire 20 pour le balancier 6 et qui sont dirigés vers 
une traverse 21 de ce balancier 6. 


Une articulation élastique constitutive de l'oscillateur mécanique 7 
comprend une premiére lame élastiquement flexible 23a, une deuxiéme lame 
élastiquement flexible 23a, une troisiéme lame élastiquement flexible 23b, un 
quatrième lame élastiquement flexible 23b et une partie d'accouplement 27. 
Cette articulation élastique relie l'embase de montage 18 à la traverse 21. Elle 
porte le balancier 6 en étant elle-même portée par l'embase de montage 18. 
L'embase de montage 18, les lames élastiquement flexibles 23a et 23b, la 
partie d'accouplement 27 et le balancier 6 à l'exception des masselottes 16 et 
17 font partie d'une piéce d'un seul tenant. 


Les lames élastiquement flexibles 23a sont sensiblement 
symétriques l'une de l'autre par rapport au plan de symétrie P1. ll en est de 
méme des lames élastiquement flexibles 23b. 


Chaque lame élastiquement flexible 23a comporte une premiére 
extrémité 24, au niveau de laquelle elle se raccorde rigidement sur l'embase de 
montage 18. En d'autres termes, chaque lame élastiquement flexible 23a est 
unie à l'embase de montage 18 par une liaison de type encastrement. Chaque 
lame élastiquement flexible 23b comporte une premiére extrémité 25, au niveau 
de laquelle elle se raccorde rigidement à la traverse 21. En d'autres termes, 
chaque lame élastiquement flexible 23b est unie à la traverse 21 par une liaison 
de type encastrement. 


A l'opposé de sa premiére extrémité 24 ou 25, chacune des lames 
élastiquement flexibles 23a et 23b comporte une deuxiéme extrémité 26 et se 
raccorde sur la partie d'accouplement ridide 27 au niveau cette deuxiéme 
extrémité 26. Les deuxiémes extrémités 26 des lames élastiquement flexibles 
23a et 23b sont rigidement unies entre elles. 


Chacune des lames élastiquement flexibles 23a et 23b s'étend selon 
une surface réglée dont toutes les génératrices sont perpendiculaires au plan 
P4 de l'oscillateur mécanique 7. Les lames 23a et 23b sont ainsi élastiquement 
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flexibles dans le plan P4 et elles autorisent des oscillations angulaires du 
balancier 6 dans ce plan Pa, autour d'un axe de pivotement virtuel X2-X’2. En 
plus d'être le plan de l'oscillateur mécanique 7, le plan P4 est donc le plan 
d'oscillation du balancier 6. 


Dans l'exemple représenté, chacune des lames élastiquement 
flexibles 23a et 23b est rectiligne, ce qui pourrait toutefois ne pas étre le cas. La 
première lame élastiquement flexible 23a et la troisième lame élastiquement 
flexible 23b s'étendent dans le méme plan P», ce qui pourrait ne pas étre le cas. 
La deuxiéme lame élastiquement flexible 23a et la quatrieme lame 
élastiquement flexible 23b s'étendent dans le méme plan Ps, ce qui pourrait ne 
pas étre le cas. Sécants au niveau de la partie d'accouplement 27, les plans P2 
et Ps sont les surfaces réglées susmentionnées et sont perpendiculaires au 
plan Pa. 


La partie d'accouplement 27 se trouve à distance des premières 
extrémités 24 et 25. De préférence, elle se trouve plus précisément à égale 
distance de ces premières extrémités 24 et 25. L'axe de pivotement virtuel X2- 
X'2 est centré sur la partie d'accouplement 27. Il demeure sensiblement dans le 
plan de symétrie P1 lorsque le balancier 6 oscille. 


Outre qu'elles supportent le balancier 6 de telle maniére que celui-ci 
peut osciller angulairement autour de son axe de pivotement virtuel X2-X 2, les 
lames élastiquement flexibles 23a et 23b rappellent élastiquement ce balancier 
6 vers une position de point mort, qui est celle que le balancier 6 occupe aux 
figures 2 à 5. 


Sur la figure 5, l'angle a est l'angle entre les plans P» et Ps. Plus 
précisément, cet angle a est l'angle dont la premiére extrémité 24 de l'une des 
lames élastiquement flexible 23a et la premiére extrémité 24 de l'autre lame 
élastiquement flexible 23a sont décalées angulairement l'une de l'autre autour 
d'un axe qui se confond avec l'axe de pivotement virtuel X2-X’2 dans l'exemple 
représenté et qui est plus précisément l'axe perpendiculaire au plan P4 et 
centré sur la partie d'accouplement 27. L'angle dont les premiéres extrémités 
25 sont décalées angulairement l'une de l'autre pourrait ne pas avoir la même 
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valeur que l'angle dont les premières extrémités 24 sont décalées 
angulairement l'une de l'autre. Dans l'exemple représenté, l'angle a est 
également l'angle dont les premiéres extrémités 25 des lames élastiquement 
flexibles 23b sont angulairement décalées l'une de l'autre autour l'axe 
perpendiculaire au plan Pa et centré sur la partie d'accouplement 27. L'angle a 
est avantageusement compris entre 80? et 150°. De préférence, l'angle a est de 
l'ordre de 120°. 


On a découvert que les angles a compris entre 80? et 150? sont 
parmi les angles les plus défavorables à l'apparition de modes vibratoires 
parasites, c'est-à-dire de modes vibratoires autres que celui dans lequel le 
balancier 6 oscille angulairement autour de son axe de pivotement virtuel X2- 
Х>, dans le plan d'oscillation P4. On a découvert qu'un angle a de l'ordre de 
120? donne les meilleurs résultats en termes de lutte contre l'apparition des 
modes vibratoires parasites susmentionnés. 


Comme le balancier 6 est monté pivotant sans recourir à un arbre 
retenu et guidé par deux paliers, les frottements au niveau de tels paliers 
n'existent pas et les pertes dues aux frottements sont fortement réduites, si bien 
que l'oscillateur mécanique 7 posséde un excellent facteur de qualité. 


De plus, l'absence de frottement au niveau de paliers de retenue 
d'un arbre se traduit par une absence d'usure et par l'inutilité d'une lubrification. 


L'absence de pivots et de paliers guidant ces pivots dans l'oscillateur 
mécanique 7 a encore un autre avantage. Cet autre avantage est que 
l'oscillateur mécanique 7 posséde un fonctionnement peu sinon pas sensible à 
l'orientation de cet oscillateur mécanique 7 par rapport à la direction de la 
gravité. A l'inverse, lorsqu'un balancier est monté au moyen de deux pivots et 
de deux paliers guidant ces pivots, les frottements entre les pivots et les paliers 
sont fonction de l'orientation du balancier par rapport à la direction de la gravité. 


Dans l'exemple représenté, les lames élastiquement flexibles 23a 
sont au nombre de deux. Selon une variante non représentée et ne sortant pas 
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du cadre de l'invention, plus de deux lames élastiquement flexibles 23a 
pourraient relier lembase de montage 18 à la partie d'accouplement 27. 


Dans l'exemple représenté, les lames élastiquement flexibles 23b 
sont au nombre de deux. Selon une variante non représentée et ne sortant pas 
du cadre de l'invention, plus de deux lames élastiquement flexibles 23b 
pourraient relier la partie d'accouplement 27 au balancier 6. 


De retour sur la figure 3, le balancier 6 comporte deux ailes 28 
planes que la traverse 21 relie l'une à l'autre. Chaque aile 28 porte une 
masselotte 16 et deux masselottes 17. Ces masselottes 16 et 17 ont pour 
fonction d'augmenter l'inertie du balancier 6 par rapport à son axe de 
pivotement X2-X’2. Les masselottes 17 sont des anneaux fendus rapportés et 
sont répartis sur les quatre sommets d'un rectangle. Comme elles peuvent étre 
pivotées sur elles-mémes, ces masselottes 17 permettent de modifier l'inertie 
du balancier 6 et d'ajuster ainsi la fréquence de l'oscillateur mécanique 7. 


Les masselottes 16 et 17 peuvent être réalisées ou non en un même 
matériau. Le reste du balancier 6 est réalisé en un matériau dont la masse 
volumique est inférieure à celle(s) du ou des matériaux constitutifs des 
masselottes 16 et 17. De la sorte, le ratio entre l'inertie du balancier 6 par 
rapport à son axe de pivotement Х2-Х' et le poids de ce balancier 6 est élevé, 
Si bien que l'oscillateur mécanique 7 est peu sensible aux chocs tout en 
possédant un pouvoir réglant élevé. 


De préférence, le barycentre du balancier 6 se trouve sensiblement 
sur l'axe de pivotement virtuel X2-X’2 et au niveau de la partie d'accouplement 
27. 


De retour sur la figure 5, la palette d'entrée 13 et la palette de sortie 
14 sont l'une et l'autre rigides. Elles sont en outre rigidement solidaires du 
balancier 6, dans la mesure oü l'ancre 5 est fixée rigidement à la traverse 21, 
au moyen de deux chevilles d'assemblage 29 dans l'exemple représenté. 
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Dans la présente description et dans les revendications annexées, 
les termes « aval » et « amont », ainsi que les termes analogues, se réfèrent au 
sens de progression d'une dent 15 au niveau des palettes 13 et 14. 


Chaque palette 13 ou 14 comporte une surface de repos 31 destinée 
à stopper temporairement chaque dent 15 vers l'aval, ainsi qu'une surface 
d'impulsion 32 destinée à recevoir une impulsion de la part de chaque dent 15, 
c'est-à-dire une poussée par laquelle une énergie d'entretien des oscillations de 
l'oscillateur mécanique 7 est transférée de l'organe moteur du barillet 1 à 
l'oscillateur mécanique 7. 


Chaque surface de repos 31 est formée par un cóté amont d'une des 
palettes 13 et 14. Chaque surface de repos 31 est courbe dans le sens de sa 
longueur, de maniére à se recourber vers l'autre surface de repos 31. Chaque 
surface de repos 31 possède un rayon de courbure constant ou sensiblement 
constant R1 ou Ra, ainsi qu'un centre de courbure localisé de manière 
sensiblement fixe, sur l'axe de pivotement virtuel X2-X'2. 


Chaque surface d'impulsion 32 est une surface terminale à 
l'extrémité d'une des palettes 13 et 14. 


De préférence, l'embase de montage 18, les lames élastiquement 
flexibles 23a et 23b, ainsi que le balancier 6 à l'exception des masselottes 16 et 
17 font partie d'une méme piéce d'un seul tenant réalisée en un matériau 
monocristallin, notamment en un matériau monocristallin à base de silicium ou 
à base de quartz. Dans l'exemple représenté, cette piéce d'un seul tenant est 
de préférence majoritairement faite de silicium, auquel cas elle posséde 
avantageusement une couche superficielle d'oxyde de silicium. Par exemple, 
l'oscillateur mécanique 7 à l'exception des masselottes 16 et 17 peut étre 
découpée dans une tranche de silicium, encore appelée wafer, par gravure 
ionique réactive profonde, c'est-à-dire en mettant en oeuvre le procédé 
communément appelé « DRIE » (acronyme de « Deep Reactive lon Etching »). 
On notera que les lames élastiquement flexibles 23a et 23b sont facilement 
réalisables au moyen de ce procédé DRIE. 
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Les masselottes 16 et 17 peuvent être métalliques. Dans l'exemple 
représenté, elles sont faites d'or. Les masselottes 16 peuvent étre obtenues par 
croissance galvanique. 


De préférence, l'ancre 5 est une pièce d'un seul tenant réalisée en 
un matériau monocristallin, notamment en un matériau monocristallin à base de 
silicium ou à base de quartz. Dans l'exemple représenté, l'ancre 5 est de 
préférence majoritairement faite de silicium, auquel cas elle possède 
avantageusement une couche superficielle d'oxyde de silicium. Par exemple, 
l'ancre 5 peut être découpée dans une tranche de silicium, encore appelée 
wafer, par gravure ionique réactive profonde, c'est-à-dire en mettant en œuvre 
le procédé communément appelé « DRIE ». Au moins au niveau de leurs 
surfaces de repos 31 et de leurs surfaces d’impulsion 32, les palettes 13 et 14 
sont avantageusement revêtues d'un revêtement ayant pour fonction de réduire 
le coefficient de frottement et d'augmenter la résistance à l'usure. Par exemple, 
ce revêtement peut être en diamant, notamment en diamant poly cristallin, ou 
en DLC (acronyme de Diamond-Like Carbon), c'est-à-dire en carbone sous 
forme de diamant amorphe, ou bien encore en grafene. Les dents 15 de la roue 
d'échappement 11 peuvent également être au moins localement revétue d'un 
tel revêtement ayant pour fonction de réduire le coefficient de frottement et 
d'augmenter la résistance à l'usure. 


De préférence, les deux chevilles d'assemblage 29 sont faites d'un 
alliage de titane, par exemple de l'alliage Ti6AI4V, et maintiennent assemblés 
deux éléments ayant une âme en silicium, à savoir la traverse 21 et l'ancre 5. 


Sans sortir du cadre de l'invention, l'oscillateur mécanique 7 et/ou 
l'ancre 5 et/ou les deux chevilles d'assemblage 29 peuvent étre réalisés en 
d'autres matériaux que ceux mentionnés ci-dessus. Par exemple, tout ou partie 
de l'oscillateur mécanique 7 et/ou de l'ancre 5 peut étre réalisé à l'aide du 
procédé « LiGA » (acronyme de « Lithographie, Galvanoformung und 
Abformung »). Egalement, tout ou partie de l'oscillateur mécanique 7 et/ou de 
l'ancre 5 peut étre découpé dans une plaque de métal, par laser. 
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Ainsi qu'on peut le voir à la figure 2, le mécanisme de réglage 9 
possède une constitution particulièrement simple. En particulier, les mêmes 
moyens, à savoir les lames élastiquement flexibles 23a et 23b, rendent pivotant 
à la fois l'ancre 5 et le balancier 6. Ces moyens possèdent un fonctionnement 
qui ne produit pas ou pratiquement pas de frottements, ainsi que cela a déjà été 
mentionné précédemment. A titre de comparaison, un mécanisme de réglage 
résultant de l'association d'un échappement à ancre suisse et d'un oscillateur 
mécanique à balancier et spiral possède un fonctionnement dans lequel des 
frottements ont lieu au niveau des paliers guidant l'arbre de support de l'ancre 
et au niveau des paliers guidant l'arbre de support du balancier. 


Le couple de rappel exercé par les lames élastiquement flexibles 23a 
et 23b est sensiblement proportionnel à l'angle dont le balancier 6 est pivoté à 
partir de sa position de point mort, autour de l'axe de pivotement virtuel X2-X'2. 
Cela contribue à conférer un bon isochronisme à l'oscillateur mécanique 7. 


De plus, lorsque le balancier 6 oscille, son centre de gravité reste 
dans le plan de symétrie P1, c'est-à-dire ne s'écarte pas ou pratiquement pas 
de ce plan de symétrie Рі d'un côté puis de l'autre. Cela contribue également 
aux bonnes performances de l'oscillateur mécanique 7 en termes 
d'isochronisme. 


A titre de comparaison, dans l'oscillateur décrit dans la demande de 
brevet suisse CH 709 291 susmentionnée, l'axe de pivotement oscille 
angulairement lors du fonctionnement et le centre de gravité du balancier fait de 
méme en ayant l'effet d'un balourd. 


Les figures 6 à 9 illustrent chacune l'un de plusieurs états dans 
lesquels le mécanisme de réglage 9 se trouve successivement au cours de son 
fonctionnement. En fonctionnement, l'amplitude angulaire des oscillations du 
balancier 6 est de préférence de l'ordre de 6 degrés, ce qui est le cas dans 
l'exemple représenté. Cette amplitude angulaire est compatible avec l'utilisation 
d'un échappement à repos frottant tel que l'échappement 4. De préférence, 
l'oscillateur mécanique 7 est dimensionné pour osciller à une fréquence de 
l'ordre de 25 Hz, ce qui est le cas dans l'exemple représenté. D'autres 
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amplitudes angulaires et d'autres fréquences d'oscillation peuvent également 
être employées sans sortir du cadre de l'invention. 


Sur la figure 6, le balancier 6 est décalé angulairement d'un angle 6, 
autour de son axe de pivotement virtuel X2-X’2, par rapport à sa position de 
point mort. Il pivote dans le sens S1, vers sa position de point mort, sous l'effet 
du rappel exercé par les lames élastiquement flexibles 23a et 23b. La palette 
d'entrée 13 retient une dent 15A de la denture 12 et, ce faisant, bloque la roue 
d'échappement 11 à l'encontre du couple moteur en provenance du barillet 1. 


Toujours sur la figure 6, la surface de repos 31 de la palette d'entrée 
13 glisse sur la dent 15A. Grâce à la courbure de cette surface de repos 31, la 
direction de la force F1 appliquée par la dent 15А sur la palette d'entrée 13 
passe sensiblement par l'axe de pivotement virtuel X2-X’2. Cette force Ез 
n'intervient donc pas ou que faiblement dans l'oscillation du balancier 6, et ce 
quelle que soit son intensité qui décroit à mesure que se désarme le ressort du 
barillet 1. Cela contribue à un bon isochronisme de l'oscillateur mécanique 7. 
S'agissant de la courbure de la surface de repos 31 de la palette d'entrée 13, 
on remarquera que, lorsque cette surface de repos 31 glisse dans un sens puis 
dans l’autre sur la dent 15A, cette dent 15A reste immobile ou pratiquement 
immobile, c'est-à-dire пе se déplace pas ou pratiquement pas vers l'amont, 
dans le sens d'un recul, ou vers l'aval, dans le sens d'une avance. 


L'état illustré à la figure 7 suit celui illustré à la figure 6. Sur cette 
figure 7, la dent 15A est libérée et la roue d'échappement 11 tourne sur elle- 
même sous l’action du couple moteur en provenance du barillet 1, ce qu'indique 
la flèche T. La dent 15A applique une impulsion Із sur la surface d'impulsion 32 
de la palette d'entrée 13. Cette impulsion lı s'exerce dans le sens S1, c'est-à- 
dire dans le sens dans lequel le pivotement du balancier 6 a alors lieu autour de 
l'axe de pivotement virtuel X2-X 2. 


Le pivotement du balancier 6 autour de l'axe de pivotement virtuel 
X2-X'2 continue dans le sens S1 puis s'inverse, aprés quoi le mécanisme de 
réglage 9 est tel qu'illustré à la figure 8. 
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Sur cette figure 8, le balancier 6 est décalé angulairement d'un angle 
Ө, autour de son axe de pivotement virtuel X2-X’2, par rapport à sa position de 
point mort. Il pivote dans le sens 52, vers sa position de point mort, sous l'effet 
du rappel exercé par les lames élastiquement flexibles 23a et 23b. La palette de 
sortie 14 retient une dent 15B de la denture 12 et, ce faisant, bloque la roue 
d'échappement 11 à l'encontre du couple moteur en provenance du barillet 1. 


Toujours sur la figure 8, la surface de repos 31 de la palette de sortie 
14 glisse sur la dent 15B. Grace à la courbure de cette surface de repos 31, la 
direction de la force Рг appliquée par la dent 15B sur la palette de sortie 14 
passe sensiblement par l'axe de pivotement virtuel X2-X'2. Cette force F2 
n'intervient donc pas ou que faiblement dans l'oscillation du balancier 6, et ce 
quel que soit son intensité qui décroit à mesure que se désarme le ressort du 
barillet 1. Cela contribue à un bon isochronisme de l'oscillateur mécanique 7. 
S'agissant de la courbure de la surface de repos 31 de la palette de sortie 14, 
on remarquera que, lorsque cette surface de repos 31 glisse dans un sens puis 
dans l’autre sur la dent 15B, cette dent 15B reste immobile ou pratiquement 
immobile, c'est-à-dire ne se déplace pas ou pratiquement pas vers l'amont, 
dans le sens d'un recul, ou vers l'aval, dans le sens d'une avance. 


L'état illustré à la figure 9 suit celui illustré à la figure 8. Sur cette 
figure 9, la dent 15B est libérée et la roue d'échappement 11 tourne sur elle- 
méme sous l'action du couple moteur en provenance du barillet 1, ce qu'indique 
la flèche T. La dent 15B applique une impulsion 12 sur la surface dimpulsion 32 
de la palette de sortie 14. Cette impulsion 12 s'exerce dans le sens S», c'est-à- 
dire dans le sens dans lequel le pivotement du balancier 6 a alors lieu autour 
de l'axe de pivotement virtuel X2-X'2. 


On remarquera que, pendant le fonctionnement, le couple moteur en 
provenance du barillet 1 n'interfére pas ou pratiquement pas dans les 
oscillations du balancier 6, sauf lors des phases d'impulsion, c'est-à-dire durant 
les phases durant lesquelles sont appliquées les impulsions |1 et 12. 


A titre de comparaison, la situation est trés différente dans le 
mouvement d'horlogerie proposé dans la demande de brevet européen EP 1 
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736 838 susmentionnée. En effet, on a trouvé que, dans ce mouvement 
d'horlogerie, le balancier est accouplé en permanence avec le ressort de 
barillet. En d'autres termes, le couple de rappel s'exercant sur le balancier est 
composé du couple de rappel produit par les lames élastiques supportant ce 
balancier et d'un couple produit par le ressort de barillet. De ce fait, dans le 
mouvement d'horlogerie proposé dans la demande de brevet européen EP 1 
736 838 susmentionnée, la fréquence d'oscillation du balancier dépend dans 
une large mesure du degré d’armage du ressort de barillet fournissant le couple 
moteur d'entraínement de la roue d'échappement. Cela nuit á l'exactitude du 
comptage du temps des lors que le degré d'armage du ressort de barillet n'est 
pas constant dans le temps. 


L'invention ne se limite pas au mode de réalisation décrit 
précédemment. En particulier, un oscillateur mécanique selon l'invention peut 
étre installé dans un tourbillon. De méme, un mécanisme de réglage d'une 
vitesse moyenne selon l'invention peut intallé dans un tourbillon. 


L'invention peut étre mise en ceuvre dans diverses piéces 
d'horlogerie. Comme elle peut posséder un faible encombrement, l'invention 
peut notamment étre mise en oeuvre dans une montre telle qu'une montre- 
bracelet. 
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Revendications 
1. Oscillateur mécanique pour pièce d’horlogerie, comprenant : 
- une embase de montage (18), 
- un balancier (6), et 


- plusieurs lames élastiquement flexibles (23a, 23b) qui sont 
élastiquement flexibles dans un plan d'oscillation (P4) et qui 
portent et rappellent le balancier (6) de maniére que ce balancier 
(6) soit oscillant angulairement dans le plan d’oscillation (Ра), au 
moins une premiére et une deuxiéme lame élastiquement flexible 
(23a) parmi les lames élastiquement flexibles comportant 
chacune deux extrémités opposées, à savoir une première 
extrémité (24) rigidement unie à l'embase de montage (18) et une 
deuxième extrémité (26), 


caractérisé en ce qu'au moins une troisième et une quatrième lame 
élastiquement flexible (23b) parmi les lames élastiquement flexibles comportent 
chacune deux extrémités opposées, à savoir une première extrémité (25) 
rigidement unie au balancier (6) et une deuxième extrémité (26), et en ce que 
les deuxièmes extrémités (26) des première, deuxième, troisième et quatrième 
lames élastiquement flexibles (23a, 23b) au moins sont rigidement unies les 
unes aux autres. 


2. Oscillateur mécanique selon la revendication 1, caractérisé en ce 
que les deuxièmes extrémités (26) des première, deuxième, troisième et 
quatrième lames élastiquement flexibles (23a, 23b) sont rigidement unies les 
unes aux autres par une partie d'accouplement (27), les premières extrémités 
(24) des première et deuxième lames élastiquement flexibles (23a) étant 
décalées angulairement l'une de l'autre d'un angle (a) compris entre 80° et 
150°, autour d'un axe perpendiculaire au plan d'oscillation (P4) et centré sur la 
partie d'accouplement (27), les premières extrémités (25) des troisième et 
quatrième lames élastiquement flexibles (23b) étant décalées angulairement 
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l'une de l’autre d'un angle (a) compris entre 80° et 150°, autour de l'axe 
perpendiculaire au plan d'oscillation (Ра) et centré sur la partie d’accouplement 
(27). 


3. Oscillateur mécanique selon la revendication 2, caractérisé en ce 
que les premières extrémités (24) des première et deuxième lames 
élastiquement flexibles (23a) sont décalées angulairement l'une de l'autre d'un 
angle (a) de l'ordre de 120°, autour de l'axe perpendiculaire au plan d'oscillation 
(P4) et centré sur la partie d'accouplement (27), les premiéres extrémités (25) 
des troisième et quatrième lames élastiquement flexibles (23b) étant décalées 
angulairement l'une de l'autre d'un angle de l'ordre de 120°, autour de l'axe 
perpendiculaire au plan d'oscillation (P4) et centré sur la partie d'accouplement 
(27). 


4. Oscillateur mécanique selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce qu'au moins une partie de l'embase de montage 
(18), au moins une partie du balancier (6) et les première, deuxième, troisième 
et quatrième lames élastiquement flexibles (23a, 23b) font partie d'une méme 
piéce d'un seul tenant. 


5. Oscillateur mécanique selon la revendication 4, caractérisé en ce 
qu'au moins une partie de l'embase de montage (18), au moins une partie du 
balancier (6) et les première, deuxième, troisième et quatrième lames 
élastiquement flexibles (23a, 23b) sont réalisées en silicium et/ou en oxyde de 
silicium. 


6. Oscillateur mécanique selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que les deuxiémes extrémités (26) des 
première, deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement flexibles (23a, 
23b) sont rigidement unies les unes aux autres par une partie d'accouplement 
(27) se trouvant sensiblement à égale distance des premiéres extrémités (24, 
25) des première, deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement 
flexibles (23a, 23b). 
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7. Oscillateur mécanique selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que les deuxièmes extrémités (26) des 
première, deuxième, troisième et quatrième lames élastiquement flexibles (23a, 
23b) sont rigidement unies les unes aux autres par une partie d'accouplement 
(27), le balancier (6) possédant un centre de gravité se trouvant sensiblement à 
la partie d'accouplement (27). 


8. Oscillateur mécanique selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que les première et deuxième lames 
élastiquement flexibles (23a) sont sensiblement symétriques entre elles par 
rapport à un plan (P1), les troisième et quatrième lames élastiquement flexibles 
(23a) étant sensiblement symétriques entre elles par rapport à ce plan (P1). 


9. Oscillateur mécanique selon l'une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que l'embase de montage (18) comporte deux 
butées (20) qui sont des butées de fin de course pour le balancier (6) et qui 
définissent une course angulaire maximale du balancier (6) en empêchant ce 
balancier (6) d'aller au-delà de deux extrémités opposées de cette course 
angulaire maximale. 


10. Oscillateur mécanique selon l’une quelconque des revendications 
précédentes, caractérisé en ce que le balancier (6) comporte deux ailes 
opposées (28) et une traverse (21) reliant ces deux ailes (28) entre elles, les 
premières extrémités (25) des troisième et quatrième lames élastiquement 
flexibles (23b) étant rigidement unies à ladite traverse (21). 


11. Mécanisme de réglage d'une vitesse de rotation moyenne dans 
un mouvement d’horlogerie, caractérisé en ce qu'il comprend un oscillateur 
mécanique (7) selon l’une quelconque des revendications précédentes, ainsi 
qu'un échappement (4) agencé pour interagir avec l'oscillateur mécanique (7) 
de manière que l'échappement (4) transfère à l'oscillateur mécanique (7) 
l'énergie d'entretien des oscillations de cet oscillateur mécanique (7) et qu'une 
fréquence de l'oscillateur mécanique (7) régle une vitesse de rotation moyenne 
d'une roue d'échappement (11) de l'échappement (4). 
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12. Mécanisme de réglage selon la revendication 11, caractérisé en 
ce que l'échappement (4) comporte une ancre (5) comprenant deux palettes 
rigides (13, 14) qui sont solidaires rigidement du balancier (6) et agencées pour 
coopérer alternativement avec une denture (12) de la roue d'échappement (11) 
lorsque le balancier (6) oscille angulairement, chaque palette (13, 14) 
comportant un cóté amont formant une surface de repos (31) pour bloquer 
successivement des dents (15) de la denture (12) vers Гама! à l'encontre d'un 
couple moteur d'entraînement de la roue d'échappement (11), chaque palette 
(13, 14) comportant une surface terminale formant une surface d’impulsion (32) 
pour recevoir successivement des impulsions de la part de la denture (12). 


13. Mécanisme de réglage selon la revendication 12, caractérisé en 
ce que chaque surface de repos (31) se recourbe vers l'autre surface de repos 
(31). 


14. Mécanisme de réglage selon la revendication 13, caractérisé en 
ce que chaque surface de repos (31) se recourbe vers l'autre surface de repos 
(31) de manière à pouvoir glisser sur une dent (15) de la denture (12), lors 
d'une oscillation angulaire du balancier (6), en ne provoquant pas ou 
sensiblement pas de mouvement de rotation de la roue d'échappement (11). 


15. Mouvement d’horlogerie, comprenant un organe moteur (1), un 
rouage (2) entraîné par l'organe moteur, caractérisé en ce qu'il comprend un 
mécanisme de réglage (9) selon l’une quelconque des revendications 10 à 14, 
la roue d'échappement (11) étant entraînée par le rouage (2). 
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Micro mécanisme à réglage de position, mouvement horloger 
et pièce d’horlogerie comprenant un tel mécanisme 





DOMAINE DE L’ INVENTION 























La présente invention est relative aux micro 
mécanismes a réglage de position, ainsi qu’aux mouvements 
horlogers et aux pieces d'horlogerie comprenant de tels 
mécanismes. 

ARRIERE PLAN DE L’INVENTION 


On connaît des micro mécanismes comprenant une 





première partie, un deuxième partie ayant une position 
réglable par rapport à la première partie, et un dispositif 


de blocage adapté pour bloquer la deuxième partie en 











position par rapport à la première partie. 





Un tel micro mécanisme a été décrit par exemple par 
Henneken et al. (V. A. Henneken, W. P. Sassen, W. van der 
Vlist, W. H. A. Wien, M. Tichem, and P. M. Sarro. Two- 
dimensional fiber positioning and clamping device for 
product-internal microassembly. Microelectromechanical 
Systems, Journal of, 17(3):724-734, 2008). 


Ce document décrit un micro mécanisme a crémaillere 





qui présent d nombreux inconvénients, notamment 


l'amplitude de réglage de position est limitée de par le 











type de dispositif de blocage, la force de blocage est 





relativement faible, et ce micro-mécanisme nécessite deux 





30 


35 


actionneurs distincts pour régler la position relative 


entre les premiére et deuxiéme parties. 











~ 


OBJETS ET RESUME DE L'INVENTION 























La présente invention a notamment pour objet de 
pallier tout ou partie de ces inconvénients. 


A cet t, selon l'invention, un micro mécanisme 


























du genre en question est caractérisé en с qu le 
dispositif de blocage comporte au moins un organe d'appui 


élastique lié à la premiére partie, au moins un premier 





doigt de réglage s'étendant selon une direction de réglage 
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jusqu’à un xtrémité libre, au moins un deuxième doigt de 
réglage s'étendant selon la direction de réglage, en sens 
opposé du premier doigt de réglage jusqu’à une extrémité 
libre, les premier et deuxième doigts de réglage étant 
liés, l'un à la première partie et l'autre à la deuxième 
partie, 


et en ce que l'organe d'appui élastique est adapté pour 





exercer un appui sur le  deuxiém doigt de réglage 








sensiblement perpendiculairement à la direction de réglage, 








en le bloquant par friction contr ] premier doigt de 











réglage lorsque la deuxième partie est dans une position de 








Gráce à ces dispositions, on évite les 


inconvénients susmentionnés de l’art antérieur 





- la plage de réglage n position dépend 








uniquement de la longueur des premier et deuxiéme doigts de 





réglage et peut donc étre adaptée aux besoins, 

- la force de blocage dépend de la force d’appui 
de l’organe d'appui élastique, et peut donc également 
aisément étre adaptée aux besoins en choisissant un organe 


d’appui élastique plus ou moins raide, 





- la mise en œuvre dispositif de blocage ne 





nécessite pas deux actionnements séparés pour le réglage et 
le blocage ; le blocage se fait ici sans actionnement, par 


la simple élasticité de l’organe d’appui élastique. 








Dans divers modes de réalisation du micro mécanisme 
selon 1'invention, on peut éventuellement avoir recours en 


outre à l'une et/ou à l'autre des dispositions suivantes 





] premier doigt de réglag est lié à la 

















première partie et le deuxième doigt de réglage est lié à 
la deuxième partie ; 

- les premier et deuxième doigts de réglage sont 
flexibles perpendiculairement à la direction de réglage et 
le dispositif de blocage comporte en outre une butée 


rigide, qui est disposée face à l'organe d'appui adaptée 
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pour soutenir les premier et deuxième doigts de réglage 





contre la sollicitation de l'organe d'appui élastique 
lorsque la deuxième partie est dans une position de 
réglage; 

- la butée rigide est solidaire de la première 
partie ; 

- le dispositif de blocage comporte en outre une 
entretoise rigide qui est adaptée pour étre en appui contre 


la butée rigide perpendiculairement à la direction de 





réglage et pour s'interposer entre d'une part, les premier 








et deuxiéme doigts de réglag t d'autre part, la butée 


rigide lorsque les premier et deuxiéme doigts de réglage 








sont en contact mutuel, ladite ntretois rigide étant 











adaptée pour soutenir, avec la butée rigide, les premier 








et deuxiéme doigts de réglage contre la sollicitation de 
l'organe d'appui élastique lorsque la deuxiéme partie est 
dans une position de réglage ; 

- le dispositif de blocage comporte plusieurs 
premiers doigts et plusieurs deuxièmes doigts intercalés 


avec les premiers doigts de réglage, les premier et 








deuxième doigts de réglage étant adaptés pour en contact 


mutuel perpendiculairement a la direction de réglage 








lorsque la deuxième partie est dans une position de réglage 


7 





- le dispositif de blocage comport ntre 3 et 10 


premiers doigts de réglage ; 








ー la première partie comporte une première portion 


rigide qui porte l'organe d'appui élastique et ledit au 





moins un premier doigt de réglage et la butée rigide ; 











- la deuxième partie comporte une deuxième portion 
rigide qui porte ledit au moins un deuxiéme doigt de 
réglage et l'entretoise rigide ; 


- chacun des premier et deuxiéme doigts de réglage 





comporte une tige support flexible et une téte plus épaisse 


que la tige support ; 
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- ladite tête présente une certaine longueur selon 
la direction de réglage et présente une épaisseur constante 
sur une majeure partie de ladite longueur ; 

- le micro mécanisme est destiné à une piece 
d'horlogerie et comprend : 
= un support, 
= au moins un organe réglant inertiel, 


一 une suspension élastique reliant ledit au moins un 





organe  réglant inertiel au support et présentant une 


certaine raideur globale, 





ledit au moins un organe réglant inertiel étant adapté pour 








osciller à une fréquence f par rapport au support, 





la suspension élastique comportant une liaison élastique de 





réglage ayant une premiére extrémité liée audit au moins un 


organe réglant inertiel et une deuxiem xtrémité qui est 











reliée au support par ledit dispositif de blocage, ladite 
deuxième extrémité formant l'une desdites premiere et 
deuxième parties et le support formant l'autre desdites 
première et deuxième parties, 


ledit dispositif de blocage étant adapté pour modifier la 





position de la seconde extrémité а ladite liaison 





élastique de réglage par rapport au support, de manière à 





modifier la raideur globale de la suspension élastique et 








donc ladite fréquence f ; 





- le micro mécanisme comporte en outre un organe 











de réglage de fréquence qui est 116 à la seconde extrémité 





de ladite liaison élastique de réglage, ledit organe de 








réglage de fréquence étant réglable en position par rapport 








au support par le dispositif de blocage de façon à pouvoir 














déformer ladite liaison élastique de réglage ; 
- le micro mécanisme comporte en outre une ancre 
adaptée pour coopérer avec un organe de distribution 


d'énergie pourvu de dents et destiné à être sollicité par 





un dispositif de stockage d'énergie, ladite ancre étant 


commandée par ledit au moins un organe réglant inertiel 
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pour régulièrement et alternativement bloquer et libérer 





l'organe de distribution d'énergie, de sorte que ledit 
organe de distribution d'énergie se déplace pas à pas sous 
la sollicitation du dispositif de stockage d'énergie selon 


un cycle de mouvement répétitif, et ladite ancre étant 





adaptée pour transférer de l'énergi mécanique audit au 


moins un organe réglant inertiel au cours de ce cycle de 











mouvement répétitif ; 





- le régulateur comporte des premier et deuxiém 





organes réglants inertiels reliés ntr ux pour avoir 
toujours des mouvements symétriques et opposés, 


le premier organe réglant inertiel commande l'ancre, 














le deuxiém organe réglant inertiel commande un organe 





d'équilibrage pour déplacer ledit organe d'équilibrage 
selon des mouvements symétriques et opposés à l'ancre, 


et ladite liaison élastique de réglage comporte au moins 








des première et deuxième parties élastiques, la première 
partie élastique reliant le deuxième organe réglant 
inertiel à l’organe d'équilibrage et la deuxième partie 
élastique reliant ledit organe d'équilibrage au dispositif 
de blocage ; 

- les premier et deuxième organes réglants 
inertiels sont montés sur le support pour osciller en 


translation dans une première direction de translation, 





l'ancre et l'organe d'équilibrage sont montés élastiquement 


sur le support pour osciller en translation dans une 








deuxiéme direction de translation sensiblement 


perpendiculaire à la premiére direction de translation, 











et le dispositif de blocage est adapté pour régler la 








position de la deuxiéme extrémité de la liaison élastique 
de réglage par rapport au support au moins parallélement à 
la deuxiéme direction de translation ; 

- chacun des premier et deuxiéme organes réglants 


inertiels est monté sur le support par deux branches 





élastiques de suspension sensiblement perpendiculaires à la 
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première direction de translation, 





l'ancre et l'organe d'équilibrage étant montés sur le 
support respectivement par deux branches élastiques de 
suspension sensiblement perpendiculaires à la deuxième 


direction de translation ; 








- l'organe de réglage de fréquence est relié au 
support par deux branches élastiques sensiblement 


perpendiculaires à la direction de translation, l'organe de 








réglag d fréquenc et les branches élastiques dudit 








organ d réglag d fréquence étant disposées dans un 





espace délimité par l'organe d'équilibrage, le support et 
les deux branches élastiques de suspension dudit organe 


d'équilibrage, 





et le dispositif de blocage est disposé dans un espace 








délimité par l'organe de réglage de fréquence, le support 





et les deux branches élastiques dudit organe de réglage de 





fréquence ; 
一 ladite deuxième partie élastique comporte au 
moins une partie en U, comprenant deux branches 


sensiblement parallèles à la première direction de 





translation, ayant des extrémités libres qui sont reliées 











respectivement а l'organe де réglag d fréquence et à 
l'organe d'équilibrage ; 


= les premier et deuxiém organes réglants sont 





reliés entr ux par un levier d’équilibrage pivotant ; 








一 l'ancre et l'organe d'équilibrage sont reliés 








respectivement aux premier et deuxiéme organes réglants par 


des premiér et deuxiéme branches élastiques 








d'entraínement ; 





一 le micro mécanisme est monolithique et réalisé 





dans une plaque unique ; 
一 l'organe d'appui élastique comporte une branche 


élastique ayant deux extrémités solidaires de la premiére 





partie et présentant une forme courbe de convexité tournée 





vers les premier et deuxiéme doigts de réglage ; 
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一 l'organe d'appui élastique est adapté pour 
exercer sur les premier et deuxiéme doigts de réglage une 
force d'appui élastique comprise entre 40 et 100 mN. 
Par ailleurs, l'invention concerne également un 
mouvement horloger comprenant le micro mécanisme tel que 
défini ci-dessus et ledit organe de distribution d'énergie. 


т 


Enfin, l'invention concern sgalement une piece 

















d’horlogerie comprenant un mouvement tel que défini сі- 


dessus. 














BREVE DESCRIPTION DES DESSINS 
































D'autres caractéristiques et avantages de 





l'invention apparaîtront au cours de 1а description 
suivante d'un de ses modes de réalisation, donné à titre 
d'exemple non limitatif, en regard des dessins joints. 


Sur les dessins : 





- la figure 1 est une vue schématique d'une piece 





d'horlogerie pouvant comprendre un micro mécanisme selon 
une forme de réalisation de l’invention, 
- la figure 2 est un schéma bloc du mouvement de 


la pièce d'horlogerie de la figure 1, 





Е la figure 3 est une vue en plan d'une partie du 


mouvement de la figure 2, comprenant le régulateur, 





l'ancre, l'organe d'équilibrage, 1’organ d réglage d 


fréquence et l'organe de distribution d'énergie, 








- les figures 4 et 5 sont des vues similaires à la 
figure 3% montrant différentes positions du micro 


mécanisme, 





- la figure 6 est une vue de détail montrant le 








dispositif de blocage de l'organe de réglage de fréquence 














de la figure 3, 

- et les figures 7 et 8 sont des vues similaires 
respectivement aux figures 3 et 6, montrant une autre 
position de l'organe de réglage de fréquence. 

DESCRIPTION PLUS DETAILLEE 




















Sur les différentes figures, les mémes références 
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désignent des éléments identiques ou similaires. 

La figure 1 représente une piece d'horlogerie 1 
telle qu'une montre, comprenant 

- un boîtier 2, 


- un mouvement horloger 3 contenu dans le boîtier 





généralement, un remontoir 4, 
- un cadran 5, 
- un verre 6 recouvrant le cadran 5, 
- un indicateur de temps 7, comprenant par exemple 


deux aiguilles 7a, 7b respectivement pour les heures et les 








minutes, disposé ntre le verr 6 et le cadran 5 et 





actionné par le mouvement horloger 3. 





Comme représenté schématiquement sur la figure 2, 
le mouvement horloger 3 peut comprendre par exemple : 


= un dispositif 8 de stockage d'énergie mécanique, 





généralement un ressort de barillet, 

一 une transmission mécanique 9 mue par le 
dispositif 8 de stockage d’énergie mécanique, 

Е l'indicateur de temps 7 susmentionné, 


= un organe de distribution d'énergie 10 (par 





exemple une roue d’échappement), 


一 une ancre 11 adaptée pour séquentiellement 





retenir et libérer l'organe de distribution d'énergie 10, 





- un régulateur 12; qui est un mécanisme 





comportant un organe réglant oscillant contrólant l'ancre 











11 pour la déplacer régulièrement de façon que l'organe de 





de distribution d'énergie soit déplacé pas à pas à 





intervalles de temps constants. 











L'ancre 11 et le régulateur 12 forment un micro 
mécanisme 13 qui peut avantageusement être monolithique, 
comme il sera expliqué ci-après. 

Le mouvement horloger 3 va maintenant être expliqué 
plus en détail à l'aide de la figure 3, qui représente un 


cas particulier où le micro mécanisme 13 est un système 
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monolithique formé dans une même plaque 14 (habituellement 





plane) et dont les pièces mobiles sont conçues pour se 
déplacer essentiellement dans un plan moyen de ladite 
plaque 14. L'invention n'est toutefois pas limitée à un tel 


Systéme monolithique. 





La plaque 14 peut étre de faible épaisseur, par 





exemple environ 0,05 à environ 1 mm, selon la nature du 
matériau de la plaque 14. 
La plaque 14 peut avoir des dimensions 


transversales, dans le plan XY de la plaque (notamment 





largeur et longueur, ou diamétre), comprises entre environ 
10 mm et 40 mm. X et Y sont deux axes perpendiculaires 


définissant le plan de la plaque 14. 





La plaque 14 peut étre fabriquée en tout matériau 





rigide adapté, ayant de préférence un module d'Young faible 











pour présenter de bonnes propriétés d'élasticité et une 
fréquence d'oscillation basse. Des exemples de matériaux 
utilisables pour réaliser la plaque 14 incluent le 
silicium, le nickel, l’alliage fer/nickel, l'acier, le 


titane. Dans le cas du silicium, l'épaisseur de la plaque 





14 peut par exemple être comprise entre 0,2 et 0,6 mm. 








Les différents organes formés dans la plaque 14, 








sont obtenus par réalisation d'ouvertures dans la plaque 





14, obtenues par tout procédé de fabrication utilisé en 


micromécanique, en particulier les procédés utilisés pour 








la fabrication des MEMS. 








Dans le cas d’une plaque 14 de silicium, la plaque 





peut être localement évidée par exemple par gravure ionique 














réactive profonde (DRIE “Deep Reactive Ion Etching”) ou 











éventuellement par découpe laser pour les petites séries. 








Dans le cas d'une plaque 14 de fer/nickel, la 
plaque pourrait être notamment réalisée par le procédé 


LIGA, ou par découpe laser. 





Dans le cas d'une plaque 14 d'acier ou de titane, 


la plaqu 14 peut être évidée par exemple par électro- 
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érosion par fil (WEDM). 
Les parties constitutives du micro mécanisme vont 


maintenant être décrites plus en détail. Certaines de ces 





parties sont rigides et d'autres (notamment celles 
dénommées « branches élastiques ») sont élastiquement 
déformables, ssentiellement en flexion. La différence 








entre les parties rigides et les parties élastiques, est 





leur raideur dans le plan XY de la plaque 14, qui est due à 





leur forme et en particulier à leur élancement. 





L’élancement peut être mesuré notamment par le rapport 








d’élancement (rapport longueur / largeur de la partie 





concernée). Par xemple, les parties rigides ont une 











raideur au moins environ 100 fois plus élevée dans le plan 











XY, que les parties élastiques. Des dimensions typiques 








pour les liaisons élastiques, par xempl les branches 
élastiques qui seront décrites ci-après, incluent des 
longueurs comprises par exemple entre 5 et 13 mm et des 


largeurs comprises par exemple entre 0,01 mm (10 ып) et 





0,04 mm (40 um), notamment environ 0,025 mm (25 um). Compte 


tenu des largeurs des poutres et d l'épaisseur de 1a 





plaque 14, le rapport d'aspect de ces poutres en coupe 
longitudinale est compris entre 5 et 60. Le rapport 
d'aspect le plus grand possible est à privilégier pour 


limiter les modes d'oscillation hors plan. 








La plaque 14 forme un cadre externe 15 fixe qui est 
fixé à une platine de support 14a, par exemple par des vis 
ou similaires (non représentées) traversant des trous 15a 


du cadre 15. La platine de support 14a est solidarisée au 





boîtier 2 de la pièce d'horlogerie 1. Le cadre 15 peut 








entourer au moins partiellement l'organe de distribution 
d'énergie 10, l'ancre 11 et le régulateur 12. 

L'organe de distribution d'énergie 10 peut étre une 
roue d'échappement montée rotative par exemple sur la 
platine de support 14a, de fagon à pouvoir tourner autour 


d'un axe de rotation Z0 perpendiculaire au plan XY de la 
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11 
plaque 14. L’organe de distribution d'énergie 10 est 
sollicité par le stockage d’énergie 8 dans un unique sens 
de rotation 16. 


L’organe de distribution d’énergie 10 présente des 





dents externes 17. 
L'ancre 11 est une piéce rigide qui peut comporter 


un corps rigide 18 s'étendant par exemple parallèlement à 








l'axe X et deux bras latéraux rigides parallèles 19, 20 
s'étendant par exemple parallèlement à l'axe Y de part et 
d'autre de l'organe de distribution d'énergie 10. Les bras 


19, 20 comportent respectivement deux organes d'arrét 21, 





22 en forme de doigts faisant saillie l'un vers l'autre 


dans la direction de l'axe X à partir des bras 19, 20. 





L'ancre 11 est reliée élastiquement au cadre 15, de 








facon à pouvoir se déplacer parallélement à l'axe X, selon 
une direction de translation 02. Avantageusement, l'ancre 
11 peut étre reliée au cadre 15 par une suspension 
élastique, comprenant par exemple deux branches élastiques 


` 


23 sensiblement parallèles à l'axe Y. Eventuellement, les 





branches élastiques 23 peuvent être reliées au corps 18 et 
disposées de part et d'autre des bras latéraux 19, 20, en 


encadrant ces bras latéraux. 








"ancre 11 peut comporter en outre un bras rigide 





24 s'étendant selon l'axe Y vers le régulateur 12, a 





l'opposé du bras 20. 





L’ancre 11 peut еп outre comporter un organe 





élastique monostable lla, qui peut se présenter sous la 





forme d'une languette élastique dont l'extrémité libre 


vient porter sur les dents 17 de l'organe de distribution 





d'énergie 10. L'organe élastique monostable lla peut être 





relié au bras rigide 19 de l'ancre 11, par exemple par une 
suspension élastique comprenant deux branches élastiques 
parallèles 11b s'étendant selon l'axe Y depuis l'extrémité 
libre du bras rigide 19, en prolongeant le bras rigide 19 


jusqu'à un support rigide 11c qui porte l'organe élastique 
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monostable lla. L’organe élastique monostable lla peut 





s'étendre selon l'axe Y en direction du régulateur 12, a 
partir du support rigide llc. L'organe élastique monostable 


11a sert à ce que l'organe de distribution d'énergie 10 








transfére une énergie mécanique précisément déterminée au 
régulateur, à chaque cycle de fonctionnement du mouvement 


horloger 3, comme expliqué dans la demande de brevet 





européen N?14197015. 


Le micro mécanisme 13 comporte en outre un organe 











d'équilibrage 25, qui est également formé d'une piéce avec 


le cadre 15 et qui est porté par le cadre 15 pour osciller 





parallélement à l'axe X, selon la direction de translation 
O2. L'organe d'équilibrage 25 peut par exemple comporter 


- un corps rigide 26 s'étendant parallélement à 





l'axe X, symétriquement au corps 18 de l'ancre par rapport 





à un axe de symétrie YO parallèle à l'axe Y susmentionné, 

- et un bras rigide 28 s'étendant selon l'axe Y 
vers le régulateur 12, symétriquement au bras 24 de l'ancre 
par rapport à l'axe de symétrie YO. 


L'organe d'équilibrage 25 peut également étre a 








l'intérieur du cadre 15 et peut être relié au cadre 15 par 





une suspension élastique, comprenant par xemple deux 
branches élastiques 27 sensiblement parallèles à l'axe Y et 


symétriques des branches élastiques 23 de l'ancre 11. 








Eventuellement, les branches élastiques 23 peuvent étr 





reliées au corps 26 de l’organe d'équilibrage 25. 


L’ancre 11 et l’organe d'équilibrage 25 sont chacun 





montés sur le cadre 15 pour osciller en translation 


circulaire, avec une amplitude d’oscillation dans la 





direction de translation O2 et une amplitude d'oscillation 
secondaire, non-nulle, perpendiculairement à la deuxième 
direction de translation. Ladite amplitude d’oscillation 
dans la direction de translation 02 est supérieure a 
l'amplitude d’oscillation secondaire de l'ancre et de 


l’organe d’équilibrage, par exemple au moins 10 fois plus 
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grande que l'amplitude d’oscillation secondaire de l'ancre 
et de l’organe d’équilibrage. 

L'organe  d'équilibrage 25 peut avantageusement 
avoir une masse sensiblement identique à celle de l'ancre 
1l, par exemple comprise entre 90 $ et 110 $ de la masse de 


l'ancre 11. La masse de l'organe d'équilibrage est trés 





proche de cell de l'ancre mais n'est pas nécessairement 











identique pour tenir compte du fait que les contraintes 


appliquées à l'un ou l'autre de ces organes ne sont pas 











tout à fait symétriques (par exemple l'ancre est en contact 


avec l'organe de distribution d'énergie alors que l'organe 





d'équilibrage ne l'est pas). 





Le régulateur 12 est un oscillateur mécanique 





comportant des premier et deuxiéme organes réglants 29, 30 





formant chacun une masse inertielle rigide, reliés chacun 








au cadre 15 par et une suspension élastique qui est adaptée 
pour que les premier et deuxiéme organes réglants 29, 30 
oscillent selon l'axe Y, dans une direction de translation 
O1. 





La suspension élastique est formée par l'ensemble 


des liaisons élastiques 31 ; 36, 55 qui relient 





(directement ou indirectement) les premier et deuxième 
organes réglants 29, 30 au cadre 15. Cette suspension 


élastiqu présent une certaine raideur globale, dont 








dépend la fréquence d’oscillation f des premier et deuxièm 

















organes réglants 29, 30. 








La suspension élastiqu des premier t deuxième 


organes réglants 29, 30 peut comporter par exemple deux 





branches élastiques 31 pour chaque organe réglant 29, 30, 
s'étendant sensiblement selon l'axe X et reliées au cadre 
T5: 





Chacun des premier et deuxiéme organes réglants 29, 
30 est donc monté sur le cadre 15 pour osciller en 
translation circulaire, avec une  premiére amplitude 


d'oscillation dans la direction de translation O1 et avec 
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une amplitude d’oscillation secondaire, non-nulle, 
perpendiculairement à la direction de translation 01. 
Ladite amplitude d’oscillation dans la direction de 


translation 01 est supérieure à l'amplitude d’oscillation 





secondaire des premier et deuxième organes réglants, par 
exemple au moins 10 fois plus grande que 1'amplitude 


d’oscillation secondaire. 





Dans l'exemple représenté, les premier et deuxième 











organes réglants 29, 30 peuvent présenter chacun une forme 
de C, avec un corps principal 32 s'étendant selon l'axe Y 
entre deux bras latéraux 33 s'étendant vers l'intérieur du 


cadre 15. Les branches élastiques 31 susmentionnées peuvent 











avantageusement étre reliées aux extrémités libres des bras 
latéraux 33, ce qui permet d'avoir des branches élastiques 
31 longues et donc particuliérement souples. 


Les premier et deuxiéme organes réglants 29, 30 





peuvent étre deux piéces symétriques par rapport à l'axe de 
symétrie YO susmentionné, de masse identique OU 
sensiblement identique. Ils peuvent définir entre eux un 


espace central libre 34. 





Les premier et deuxième organes réglants 29, 30 


A 


peuvent er reliés respectivement а l'ancre 11 et à 





l'organe d'équilibrage 25, par exemple par des branches 





élastiques d’entrainement 36. Ainsi, le premier organe 








réglant 29 commande les mouvements de l'ancre 11 et le 





deuxième organe réglant 30 commande les mouvements de 
l'organe d'équilibrage 25. 
Les branches élastiques d'entraínement 36 peuvent 


par exempl s'étendre sensiblement selon l'axe X. Les 





branches élastiques d'entraînement 36 peuvent notamment 
être reliées respectivement aux extrémités libres du bras 
rigide 24 de l'ancre et du bras rigide 28 de l'organe 


d'équilibrage. 





Eventuellement, chacun des premier et deuxième 


organes réglants 29, 30 peut comporter une échancrure 35 
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ouverte selon l'axe X entre le corps principal 32 et le 





bras rigide 33 le plus proche de l'ancre 11 ou de l'organe 
d'équilibrage 25, et la branche élastique d’entrainement 36 
correspondante peut être reliée au corps principal 32 au 
fond de ladite échancrure 35, ce qui permet d'allonger les 
branches élastique d’entrainement 36 et donc d'en augmenter 


la souplesse. 





Dans l'espace intérieur libre 34 est disposé un 





levier d'équilibrage 37 rigide, monté pivotant autour d'un 





























centre de rotation P central. Le levier d'équilibrage 37 
peut éventuellement présenter une forme sensiblement en M, 
avec une partie centrale 38 en V divergeant à partir du 





centre de rotation P et deux bras latéraux 39. 





Les bras latéraux 39 peuvent étre reliés 





respectivement aux premier et deuxiéme organes réglants 29, 
30, par exemple par deux branches élastiques 40 s'étendant 
sensiblement selon l'axe Y. 

Le levier d'équilibrage 37 peut étre monté, par une 
suspension élastique 43, sur un support rigide 40a 
rigidement relié au cadre 15. Le support rigide 40a peut 
par exemple comporter un bras 41 s'étendant sur l'axe de 


symétrie Y0, depuis le cadre 15 jusqu'à une tête 42 qui 








peut par xempl s'étendre selon l'axe X en donnant au 





support 40a une forme en T. 


La suspension élastique 43 peut par exemple 





comporter 
- un organe pivotant rigide 44 disposé a 


l'intérieur du levier d'équilibrage 37, comprenant par 








exemple une âme centrale 45 au niveau du centre de rotation 





P, s'étendant selon l'axe X entre deux têtes élargies 46, 





- deux corps intermédiaires rigides 47, 48 
disposés de part et d'autre de l'áme centrale 45 pres du 
centre de rotation P, 

- deux branches élastiques 49 reliant 


respectivement les extrémités libres de la téte 42 du 
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support rigide 40a au corps intermédiaire rigide 47, 





- deux branches élastiques 50 reliant 
respectivement le corps intermédiaire rigide 47 a 1'une des 
extrémités libres des tétes élargies 46, 


- deux branches élastiques 51 symétriques des 





branches élastiques 50, reliant respectivement le corps 


intermédiaire rigide 48 à l’autre des extrémités libres des 





têtes élargies 46, 


- deux branches élastiques 52 reliant le corps 











intermédiaire rigide 48 respectivement aux extrémités de la 
partie centrale 38 du levier d’équilibrage. 
Le levier d'équilibrage 37 impose aux premier et 


deuxième organes réglants 29, 30 de se déplacer de façon 





symétrique et opposée selon la direction de translation Ol, 
ce qui, par l'intermédiaire des branches élastiques 


d'entraînement 36, impose à l'ancre 11 et а l'organe 





d'équilibrage 25 de se déplacer de façon symétrique et 
opposée selon 1а direction de translation 02, comme 
représenté sur les figures 4 et 5 qui montrent les deux 


positions de fin de course du mécanisme 13. 








Ces mouvements opposés permettent un équilibrage 
dynamique du mécanisme 13, qui permet de diminuer la 
sensibilité du mécanisme 13 aux chocs, à la gravité et plus 
généralement aux accélérations. 


Le micro mécanisme 13 peut comporter en outre un 














organe de réglage de fréquence 53, qui permet d'effectuer 








un réglage fin de la fréquence d'oscillation du régulateur 





12, notamment lors du montage du mouvement 3. L'organe de 











réglage de fréquence 53 peut par exempl être formé d'une 








seule piéce dans la plaque 14 avec les autres éléments du 
micro mécanisme 13 susmentionné. 
L'organe de réglage de fréquence 53 est relié, 


directement ou indirectement, à au moins un des organes 





réglants 29, 30 par une liaison élastique dite de réglage 


36, 55. L'organe de réglage de fréquence 53 est en outre 
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réglable en position par rapport au cadre 15 de façon à 
pouvoir déformer la liaison élastique de réglage 36, 55 et 
appliquer ainsi une contrainte élastique réglable sur 
l'organe réglant en question, de façon à influer sur la 
raideur globale de la suspension élastique du régulateur 


12, et donc sur la fréquence f susmentionnée. 





L’organ de réglage de fréquenc 53 peut par 





exempl être relié au cadre 15 par deux branches élastiques 








54 s'étendant selon l'axe Y. 














Dans l'exemple représenté sur la figure 3, la 
liaison élastique de réglage 36, 55 comporte deux parties 


élastiques 








un première partie élastique formée par la 





branche élastique 36 reliant le deuxième organe réglant 30 


à l'organe d'équilibrage 25, 








- et une deuxiéme partie élastique 55 reliant 





l'organe d’équilibrage 25 à l'organe de réglage de 
fréquence 53. 

La deuxiéme partie élastique 55 peut comporter au 
moins une partie en forme de U, ou étre constitué par un U. 
Dans ce cas, la liaison élastique 55 peut comprendre deux 
branches sensiblement paralléles à l'axe Y qui sont reliées 


entre elles à un xtrémité proche du cadre 15, et dont les 





extrémités libres sont reliées respectivement à l'organe de 

















réglage de fréquence 53 et à l'organe d'équilibrage 25. 











L'organ d réglage d fréquenc 53 est monté 








mobile par rapport au cadre 15 et à la platine de support 


14a, au moins parallèlement à l'axe X (c'est-à-dire 





parallèlement à la direction de translation O2), par 








exemple gráce aux branches élastiques 54 susmentionnées. 
L'organe de réglage de fréquence 53 comporte un dispositif 
de blocage 56 adapté pour bloquer l'organe de réglage de 


fréquence 53 par rapport au cadre 15. 





L'organe de réglage de fréquence 53, les branches 


élastiques 54, la liaison élastique 55 et le dispositif de 
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blocage 56 peuvent avantageusement étre entiérement 
disposés dans l'espace délimité entre l'organe 
d'équilibrage 25, les branches élastiques 27 et le cadre 
154 





Comme représenté sur les figures 3 et 6, le 








dispositif de blocage 56 peut comporter deux peignes 57, 58 





qui sont solidaires respectivement de l'organe de réglage 











de fréquenc 53 et du cadre 15. Chaqu peigne peut 





comporter au moins un doigt et de préférence une pluralité 








de doigts d réglage, respectivement 57a, 58a. Chaque 








peigne 57, 58 peut avantageusement compter un nombre de 








doigts de réglage compris entr 3 t 10. Par exemple, 


chaque peigne 57, 58 comporte 5 doigts de réglage 57a, 58a 








dans le cas particulier représenté sur les figures 3 et 6. 





Tous les doigts de réglage 57a, 58a s'étendent 


Selon une méme direction de réglage, ici l'axe X (c'est à 





dire la direction de translation O2), depuis une premiére 
extrémité solidaire respectivement du cadre 15 ou de 
l'organe de réglage de fréquence 53, jusqu'à une extrémité 
libre. Les doigts de réglage 58a solidaires du cadre 15 


(dits premiers doigts de réglage) s’étendent dans un 





premier sens dans la direction de réglage (vers la gauche 





sur les figures 3 et 6). Les doigts de réglage 57а 





solidaires de l'organe de réglage de fréquenc 53 (dits 





deuxiémes doigts de réglage) s'étendent dans un deuxiéme 


sens opposé au premier sens dans la direction de réglage 





(vers la droite sur les figures 3 et 6). 





Chacun des premier et deuxiéme doigts de réglage 





58a, 57a peut comporter une tige support 58b, 57b flexible 





qui s'étend depuis leur  premiére xtrémité solidaire 
respectivement du cadre 15 ou de l'organe de réglage de 
fréquence 53, jusqu'à une téte 58c, 57c plus large que la 
tige support (la largeur est mesurée perpendiculairement à 
la direction de réglage dans le plan XY de la plaque 14, 


c'est-à-dire dans la direction Y dans l'exemple 
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représenté). Ladite tête forme ladit xtrémité libre du 





doigt de réglage ou est formée au voisinage de ladite 
extrémité libre. 


La tige support 58b, 57b présente une certaine 





longueur 11 selon la direction de réglage et la tête 58c, 


57c présente une certaine longueur 12 selon la direction de 





réglage. Les longueurs 11, 12 sont identiques pour tous les 





doigts de réglage d’un même peigne 57, 58, mais peuvent 





éventuellement êtr différentes d’un peigne 57, 58 à 





l'autre. La longueur 11 des tiges de support 58b, 57b peut 


par exemple être de l'ordre de 1 à 2 mm, et la longueur 12 











des tétes 58c, 57c peut par exemple étre de l'ordre de 0,5 





à 1 mm, voire plus selon les besoins. L'amplitude de 








réglage de la position de l'organe de réglage de fréquence 





53 selon la direction de réglage st déterminée par la 








longueur 12 des tétes 58c, 57c, comme il sera expliqué ci- 
aprés. 
Les tiges de support 58b, 57b sont des branches 


élastiques telles que définies précédemment, et peuvent 





avoir des largeurs comprises par exempl ntre 0,01 mm (10 





um) et 0,04 mm (40 um), notamment environ 0,025 mm (25 um), 


comme expliqué précédemment. 





Les tétes 58c, 57c présentent une largeur e pouvant 





être par exemple comprise entre 250 et 500 yum, et 





constituent donc des piéces rigides. La largeur peut étr 





constante sur une majeure partie de la longueur 12 de la 


téte, ou éventuellement variable, par exemple décroissante 





vers l'extrémité libre du doigt de réglage. 





Les doigts de réglage 58b, 57b d'une méme peigne 





sont disposés avec leurs tétes alignées perpendiculairement 
à la direction de réglage (selon l'axe Y dans l'exemple 
représenté) et disposées avec un pas constant 
perpendiculairement à la direction de réglage. Le pas en 


question est déterminé pour laisser entre deux tétes d'un 














méme peigne, une largeur libre sensiblement égale ou 
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légèrement inférieure à la largeur des têtes de l’autre 





peigne. Les deuxième doigts de réglage 57b sont décalés 
d'un demi pas par rapport aux premiers doigts de réglage 


58b, de façon à s’intercaler entre les premiers doigts de 





réglage 58b lorsque l'organe de réglage de fréquence 53 est 





déplacé en s'éloignant de l'ancre 11, c'est-à-dire vers la 





droite dans l'exemple des figures 3 et 6. 





Dans l'exemple considéré LOL: les premières 








extrémités des tiges de support 57b sont solidaires d'un 





bras rigide 59 s'étendant perpendiculairement à la 





direction d réglag (donc ісі selon l'axe Y) et 








appartenant à l'organe de réglage de fréquence 53. 











L'organe de réglage de fréquence 53 peut également 








comporter un ntretoise rigide 60 qui s'étend selon 1a 














direction de réglage en faisant saillie vers le peigne 58, 








jusqu'à un extrémité libre qui peut par exemple être 
alignée avec les extrémités libres des deuxiéme doigts de 
réglage 57a. L'entretoise rigide 60 peut présenter une 


largeur constante perpendiculairement à la direction de 





réglage. L'entretoise rigide 60 peut étre écartée de la 





tête 57c du deuxième doigt de réglag le plus proche 








d'elle, de façon à ménager un espace libre identique ou 








similaire à l'espace libre laissé entre deux tétes 57c. 





Dans l'exemple considéré LETS les premiéres 





extrémités des tiges de support 58b sont solidaires d'un 








bras rigide 61 s'étendant  perpendiculairement a la 





direction d réglage (donc ісі selon l'axe У) et 





appartenant au cadre 15. 


Le dispositif de blocage 56 peut en outre comporter 





une butée rigide 62 qui s'étend selon la direction de 





réglage à partir du bras rigide 61, entre l'organe de 
réglage de fréquence 53 et le peigne 58. Dans l'exemple 
considéré, la butée rigide 62 est écartée du premier doigt 


de réglage 58a le plus proche, d'une distance suffisante 





pour permettre à l'entretoise rigide 60 de pénétrer entre 
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la butée rigide 62 et ledit premier doigt de réglage 58a le 
plus proche de la butée rigide 62 lorsque l'organe de 
réglage de fréquence 53 est déplacé vers la droite dans 
l'exemple des figures 3 et 6. L'entretoise rigide 60 est 
alors au contact de la butée rigide 62 et dudit premier 


doigt de réglage 58a le plus proche de la butée rigide 62. 





Le dispositif de blocage 56 comporte en outre au 








moins un organe d'appui élastique 63 solidaire du cadre 15. 








Cet organe d'appui élastique est déformable élastiquement 





perpendiculairement à la direction de réglage O2. L'organe 
d'appui élastique peut comporter une portion d'appui 64 qui 


est aligné avec les tétes 58c des premiers doigts de 





réglage 58a, et qui est légérement écartée de la téte 58c 





du premier doigt de réglage 58a le plus proche d'elle, en 





ménageant un espace libre qui peut étre du méme ordre que 





les espaces libres laissés libres entre les tétes 58c des 
premiers doigts de réglage 58a. La portion d'appui 64 peut 
par exemple étre en forme de téton saillant vers la téte 
58c du premier doigt de réglage 58a le plus proche, ou 
avoir une autre forme assurant un contact sensiblement 
ponctuel avec la téte 58c. 


L'organe d'appui élastique 63 peut notamment 








prendre la forme d’une branche élastique formée dans la 


plaque 14 et solidarisée avec le cadre 15 à chacune de ses 





extrémités. L'une des extrémités а l'organe d'appui 63 








peut par xempl être solidaire du cadre 15 et l’autre 





extrémité du bras rigide 601. 


L'organe d'appui élastique 64 peut notamment avoir 





une forme courbe, ayant en tout point une convexité tourne 


vers les peignes 57, 58. 





Lorsque l'organe de réglage de fréquence 53 est 
déplacé pour que les doigts de réglage 57a, 58a 
s'intercalent les uns entre les autres, comme représenté 
sur les figures 7 et 8, l'organe d'appui élastique 63 (et 


notamment la portion d’appui 64) est adapté pour exercer un 
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appui sur la tête 57с du deuxième doigt de réglage 57a le 
plus proche de lui, sensiblement perpendiculairement à la 
direction de réglage 02, en le bloquant par friction contre 


le premier doigt de réglage 58a le plus proche, ce qui 





permet de bloquer l'organe de réglage de fréquence 53 еп 
position. 
L'organe d'appui élastique 63 peut être adapté pour 


exercer alors sur la tête 57c du deuxième doigt de réglage 








57a le plus proche de lui, une force d'appui Fs 


perpendiculaire à la direction de réglage qui au moins 





égale à 40 mN (40 milli Newtons) et 100 mN, notamment entre 





48 et 70 mN. L'organe d'appui élastique 63 peut par exemple 





présenter une  raideur élastique, dans la direction 


perpendiculaire à la direction de réglage, comprise entre 











800 et 2000 N/m, par exemple de l'ordre de 1000 N/m. 


Lorsque les peignes 57, 58 comportent chacun 





plusieurs doigts de réglage 57a, 58a, les têtes 57c, 58c 
des doigts sont alors en contact mutuel perpendiculairement 


à la direction de réglage, et bloquent l'organe de réglage 





de fréquenc n position par friction. 





Dans l'exemple considéré ісі, l'entretoise rigide 


60 est en outre en contact avec la tête 58c du premier 





doigt de réglage le plus proche de la butée rigide 62 et 





ladit ntretoise rigide 60 est en appui contre la butée 








rigide 62, ce qui renforce le blocage de 1'organe de 





réglage de fréquence 53. 








L’entretoise rigide 60 pourrait éventuellement étr 





supprimée, auquel cas le deuxième doigt de réglage 57a le 





plus proche de l'organe de réglage de fréquence 53 pourrait 











étre simplement intercalé entre la butée rigide 62 et le 
premier doigt de réglage 58a le plus proche de la butée 
rigide 62. Dans ce cas, le peigne 58 comporterait n 
premiers doigts de réglage 58a et le peigne 57 comporterait 


n+1 deuxiéme doigts de réglage 57c. 





Dans tous les cas, la butée rigide 62 est solidaire 
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du cadre 15 et est disposée face a l'organe d'appui 
élastique 63 pour soutenir les premier et deuxième doigts 
de réglage 58a, 57a contre la sollicitation de l'organe 
d'appui élastique 63. 
Le dispositif de blocage 56 susmentionné bloque 


l'organe de réglage de fréquence 53 lorsque les tétes 57a, 











58a des doigts des peignes sont intercalées les unes entre 











les autres et sollicitées en contact mutuel par l'organe 








d'appui élastique 63, tant qu'une force supérieure à une 








valeur limite FL n'est pas appliquée à l'organe de réglag 











de fréquence 53 dans la direction de réglage. Cette valeur 


limite sera dite ci-aprés force de blocage. La force de 











blocage FL produite par le dispositif de blocage 56, peut 





étre par exemple comprise entre 50 et 200 mN, 





avantageusement entre 80 et 150 mN. 


Sur les figures 3 et 6, le dispositif de blocage 56 








n'est pas activé, de sorte que l'organe de réglage de 
fréquence 53 est le plus proche de l'ancre 11 et n'impose 
pas de précontrainte élastique sur l'organe d'équilibrage 


25. La fréquence f du régulateur 12 est alors maximale. 








Le mécanisme précédemment décrit fonctionne selon 





le principe expliqué dans la demande de brevet européen 


N?14197015 susmentionnée. Dans l'explication qui suit de ce 





fonctionnement, on utilise les notions de haut / bas, 





droite / gauche pour clarifier la description au regard de 





l'orientation des dessins des figures 3 à 5, mais ces 





indications ne sont pas limitatives. 








Dans la situation de la figure 3, 1’апсге 11 est 





dans une position extréme « droite » imposée par la branche 
élastique de transmission 36 et l'organe de distribution 
d'énergie 10 vient de pivoter sous l'effet du dispositif de 
Stockage d'énergie 8, et au cours de ce mouvement l'organe 


élastique monostable lla a fléchi puis s'est reláché en 





transmettant son énergie mécanique dans le régulateur 12, 


comme expliqué dans la demande а brevet européen 
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N?14197015 susmentionnée. La dent 17 de l'organe de 
distribution d'énergie située vers la gauche sur la figure 
3 est alors en butée contre l'organe d'arrét 21 situé sur 
la gauche de 1’апске 11. Les branches élastiques 31 sont еп 
position de repos. 


Les premier et deuxiéme organes réglants 29, 30 








oscillent selon la direction de translation Ol entre les 





deux positions extrémes représentées respectivement sur les 











figures 4 et 5, avec une fréquence f pouvant étre comprise 








par exempl ntre 20 et 30 Hz. 





Sur un demi-cycle de mouvement, par exemple lorsque 


le premier organe réglant 29 passe de la position extréme 





« haute » de la figure 4 à la position extréme « basse » de 





la figure 5, le deuxiéme organe réglant 30 passe de la 








position extréme « basse » de la figure 4 à la position 
extréme « haute » de la figure 5, du fait de la présence du 
levier d'équilibrage 37. Pendant ce temps, l'ancre 11 passe 


de la position extréme « gauche » de la figure 4 à la 


position extréme « droite » de la figure 3 au moment ou les 





premier et deuxième organes réglants passent dans la 


position neutre de la figure 3, puis l'ancre 11 repart vers 





la gauche 5 jusqu'à la position extréme « gauche » de la 


figure 5, ou l'organe de distribution d'énergie 10 échappe 





à nouveau et tourne d'un pas sous la sollicitation du 





dispositif de stockage d'énergi 8. Pendant ce temps, 











l'organe d'équilibrage 25 suit un mouvement symétrique et 








opposé à l’ancre 11. 


L'ancre 11 et l'organe d'équilibrage 25 oscillent 





E 


donc avec un fréquence 2f selon la direction de 








translation O2. 





Le fonctionnement est le méme lorsqu'on passe 
ensuite de la position de la figure 5 à celle de la figure 
4. Les étapes susmentionnées se répètent ensuite 
indéfiniment. 


Lorsqu'il est nécessaire de procéder à un réglage 
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fin de la fréquence f du régulateur, par exemple au montage 





initial du mouvement 3 ou aprés un entretien, un opérateur 
peut ajuster la position de l'organe de réglage de 
fréquence 53 selon la direction de réglage O2, manuellement 


ou par des moyens automatisés, jusqu'à obtention de la 





fréquence xact souhaitée (mesurée par des moyens 


classiques). Ce réglage s'effectu n exercant sur l'organe 











de réglage 53 une force supérieure à la force de blocage FL 














selon la direction de réglage 02. La plag de réglag 
correspond à toute la plage de position de l'organe de 


réglage de fréquence 53 oü les tétes 57c, 58c des doigts de 











réglage sont intercalées entre elles en contact mutuel, ce 








qui correspond, ce qui correspond à une distance de réglage 





légérement inférieure à 2.12 dans l'exemple considéré ici. 





Dans la position des figures 7 et 8, l'organe de 





réglage de fréquence 53 est dans une position plus éloignée 





de l'ancre 11 que su les figures 3 à 6, (c'est-à-dire une 
position plus à droite sur les figures 7 et 8), de sorte 
que la deuxiéme partie élastique 55 impose une contrainte 
vers la droite sur l'organe d'équilibrage 25, modifiant 


fréquence d'oscillation f du systéme. 





ainsi la 
L'invention n'est bien entendu pas limitée aux 
micro mécanismes horlogers. Elle est applicable à tout 


autre micro mécanisme demandant un réglage de position 








entre deux parties, par exemple pour modifier la résolution 














d'un micro capteur, modifier la fréquence de résonance d'un 


micro mécanisme de récupération d'énergie, etc. 








Dans ce cas, le mécanisme de blocage 56 peut étre 





identique ou similaire à celui décrit précédemment, le 








cadre 15 étant simplement remplacé par une premiére partie 


du micro mécanisme et l'organe de réglage de fréquence 53 





remplacé par une deuxiéme partie du micro mécanisme dont la 
position peut étre réglée par rapport à la premiére partie 


au moyen du dispositif de blocage 56. 
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REVENDICATIONS 


1. Micro mécanisme comprenant une première partie 
(15), une deuxième partie (53) ayant une position réglable 
par rapport à la première partie, et un dispositif de 
blocage (56) adapté pour bloquer la deuxième partie (53) en 


position par rapport à la première partie (15), 








caractérisé en ce que le dispositif de blocage (56) 
comporte au moins un organe d'appui élastique (63) lié à la 


premiére partie (15), au moins un premier doigt de réglage 





(58a) s’etendant selon une direction de réglage (02) 





jusqu'à un xtrémité libre, au moins un deuxiéme doigt de 


réglage (57a) s'étendant selon la direction de réglage 





(02), en sens opposé du premier doigt de réglage (58a) 











jusqu'à une extrémité libre, les premier et deuxiéme doigts 





de réglage (58a, 57a) étant liés, l'un à la premiére partie 
(15) et l'autre à la deuxiéme partie (53), 


et en ce que l'organe d'appui élastique (63) est adapté 





pour exercer un appui sur le deuxiéme doigt de réglage 
(57a) sensiblement perpendiculairement à la direction de 


réglage, n 1 bloquant par friction contr le premier 








doigt de réglage (58a) lorsque 1a deuxiéme partie (53) est 
dans une position de réglage. 


2. Micro mécanisme selon la revendication 1, dans 








lequel 1 premier doigt de réglage (58a) est lié à la 








premiére partie (15) et le deuxiéme doigt de réglage (57a) 
est lié à la deuxiéme partie (53). 
3. Micro mécanisme selon la revendication 1 ou la 


revendication 2, dans lequel les premier et deuxiéme doigts 








de réglage (58a, 57a) sont flexibles perpendiculairement à 
la direction de réglage (02) et le dispositif de blocage 
(56) comporte en outre une butée rigide (62), qui est 


disposée face à l'organe d'appui élastique (63) adaptée 





pour soutenir les premier et deuxiéme doigts de réglage 
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(58а, 57a) contre la sollicitation de l'organe d'appui 
élastique (63) lorsque la deuxième partie (53) est dans une 
position de réglage. 

4. Micro mécanisme selon la revendication 3, dans 
lequel la butee rigide (62) est solidaire de la premiere 
partie (15). 

5. Micro mécanisme selon la revendication 4, dans 


lequel le dispositif de blocage (56) comporte en outre une 





entretoise rigide (60) qui est adaptée pour être en appui 





contre la butée rigide (62) perpendiculairement à la 














direction de réglage (02) et pour s'interposer entre d'une 











part, les premier et deuxieme doigts de réglage (58a, 57a) 





et d'autre part, la butée rigide (62) lorsque les premier 








et deuxième doigts de réglage (58a, 57a) sont en contact 





mutuel, ladite entretoise rigide (60) étant adaptée pour 
soutenir, avec la butée rigide (62), les premier et 
deuxieme doigts de réglage (58a, 57a) contre la 
sollicitation de l'organe d'appui élastique (63) lorsque la 
deuxième partie (53) est dans une position de réglage. 
6. Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications précédentes, dans lequel le dispositif de 


blocage comporte plusieurs premiers doigts (58a) et 





plusieurs deuxièmes doigts (57a) intercalés avec les 


premiers doigts de réglage, les premier et deuxième doigts 








de réglage (58a, 57a) étant adaptés pour être en contact 


mutuel perpendiculairement à la direction de réglage (02) 





lorsque la deuxième partie (53) est dans une position de 
réglage. 


7. Micro mécanisme selon la revendication 6, dans 





lequel le dispositif de blocage (56) comporte entre 3 et 10 





premiers doigts de réglage (58a). 

8. Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications précédentes en combinaison avec la 
revendication 4, dans lequel la première partie (15) 


comporte une première portion rigide qui porte 1'organe 
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d'appui élastique (63), ledit au moins un premier doigt de 
réglage (58a) et la butée rigide (62). 
9. Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications précédentes en combinaison avec la 
revendication 5, dans lequel la deuxième partie (53) 


comporte une deuxième portion rigide qui porte ledit au 





moins un deuxième doigt de réglage (57a) et 1'entretoise 


rigide (60). 





10.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 


revendications précédentes, dans lequel chacun des premier 








et deuxième doigts de réglage (58a, 57a) comporte une tig 


support (58b, 57b) flexible et une tête (58c, 57c) plus 





épaisse que la tige support. 


11.Micro mécanisme selon la revendication 10, dans 











lequel ladite tête (58c, 57c) présent une certaine 








longueur (12) selon la direction de réglage et présente une 
épaisseur (e) constante sur une majeure partie de ladite 
longueur (12). 

12.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications précédentes, pour pièce d'horlogerie, 
comprenant 


- un support (15), 


| 
0) 


u moins un organe réglant inertiel (29, 30), 








- une suspension élastique reliant ledit au moins 





un organe réglant inertiel (29, 30) au support (15) et 


présentant une certaine raideur globale, 





ledit au moins un organe réglant inertiel (29, 30) étant 








adapté pour osciller á une fréquenc f par rapport au 





support (15), 

la suspension élastique comportant une liaison élastique de 
réglage (36, 55) ayant une première extrémité liée audit au 
moins un organe réglant inertiel (29, 30) et une deuxième 
extrémité qui est reliée au support (15) par ledit 


dispositif de blocage (56), ladite deuxième extrémité 





formant l’une desdites première et deuxième parties et le 
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support (15) formant l'autre desdites première et deuxième 








parties, 
ledit dispositif de blocage (56) étant adapté pour modifier 


la position de la seconde extrémité de ladite liaison 





élastique de réglage (36, 55) par rapport au support (15), 


de manière à modifier la raideur globale de la suspension 





élastique et donc ladite fréquence f. 


























13.Micro mécanisme selon la revendication 12, 
comportant en outre un organe de réglage de fréquence (53) 
qui est lie a la seconde xtrémité d ladite liaison 








élastique de réglage (36, 55), ledit organe de réglage d 





fréquence (53) étant réglable en position par rapport au 


support (15) par le dispositif de blocage (56) de façon à 








pouvoir déformer ladite liaison élastique de réglage (36, 


55). 








14.Micro mécanisme selon la revendication 12 ou la 
revendication 13, comportant en outre une ancre (11) 
adaptée pour coopérer avec un organe de distribution 
d'énergie (10) pourvu de dents (17) et destiné à être 


sollicité par un dispositif de stockag d'énergie (8), 





ladite ancre (11) étant commandée par ledit au moins un 





organe réglant inertiel (29, 30) pour régulièrement et 
alternativement bloquer et libérer l'organe de distribution 


d'énergie (10), de sorte que ledit organe de distribution 





d'énergie (10) se déplace pas à pas sous la sollicitation 








du dispositif de stockage d'énergi (8) selon un cycle de 





mouvement répétitif, et ladite ancre (11) étant adaptée 





pour transférer de l'énergie mécanique audit au moins un 








organe réglant inertiel (29, 30) au cours de ce cycle de 





mouvement répétitif. 

15.Dispositif selon la revendication 14, comportant 
des premier et deuxiéme organes réglants inertiels (29, 30) 
reliés entre eux pour avoir toujours des mouvements 
symétriques et opposés, 


le premier organe réglant inertiel (29) commande l'ancre 
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iia 
le deuxième organe réglant inertiel (30) commande un organe 
d’équilibrage (25) pour déplacer ledit organe d'équilibrage 
(25) selon des mouvements symétriques et opposés a l'ancre 


(11), 





et ladite liaison élastique de réglage (36, 55) comporte au 


moins des première et deuxième parties élastiques (36, 55), 











la première partie élastique (36) reliant le deuxième 


organe réglant inertiel (30) à l'organe d'équilibrage (25) 








et la deuxiéme partie élastique (55) reliant ledit organe 





d’équilibrage (25) au dispositif de blocage (56). 


16.Micro mécanisme selon la revendication 15, dans 











lequel les premier et deuxième organes réglants inertiels 


(29, 30) sont montés sur le support (15) pour osciller en 








translation dans une première direction de translation 
(01), 


l'ancre (11) et l'organe d'équilibrage (25) sont montés 





élastiquement sur le support (15) pour osciller еп 
translation dans une deuxième direction de translation (02) 
sensiblement perpendiculaire a la premiére direction de 


translation (01), 





et le dispositif de blocage (56) est adapté pour régler la 





position de la deuxiéme extrémité de la liaison élastique 
de réglage (36, 55) par rapport au support (15) au moins 


parallèlement à la deuxième direction de translation (02). 





17.Micro mécanisme selon la revendication 16, dans 





lequel chacun des premier et deuxiem organes réglants 





inertiels (29, 30) est monté sur le support (15) par deux 





branches élastiques de suspension (31) sensiblement 
perpendiculaires á la premiére direction de translation 
(O1), 


l'ancre (11) et l'organe d'équilibrage (25) étant montés 








sur le support (15) respectivement par deux branches 
élastiques de suspension (23, 21) sensiblement 


perpendiculaires à la deuxiéme direction de translation 
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(02). 
18.Micro mécanisme selon la revendication 17 et la 
revendication 13, dans lequel 1'organe de réglage de 


fréquence (53) est relié au support (15) par deux branches 





élastiques (54) sensiblement perpendiculaires a la deuxieme 





direction de translation (02), 17organ de réglage de 


fréquence (53) et les branches élastiques (54) dudit organe 





de réglage de fréquence (53) étant disposées dans un espace 





délimité par 1'organe d’équilibrage (25), le support (15) 
et les deux branches élastiques de suspension (27) dudit 


organe d'équilibrage (25), 














et le dispositif de blocage (56) est disposé dans un espace 
délimité par l'organe de réglag d fréquence (53), le 
support (15) et les deux branches élastiques (54) dudit 











organe de réglage de fréquence (53). 

19.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications 15 à 18, dans lequel ladite deuxième partie 
élastique (55) comporte au moins une partie еп U, 
comprenant deux branches sensiblement parallèles à la 


première direction de translation (O1), ayant des 








extrémités libres qui sont reliées respectivement à 





l’organ d réglage де fréquenc (53) et a l'organe 
d’equilibrage (25). 
20.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 


revendications 15 à 19, dans lequel les premier et deuxièm 











organes réglants (29, 30) sont reliés ntr ux par un 





levier d’équilibrage pivotant (37). 


21.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 








revendications 15 à 20, dans lequel l’ancre (11) et 





l’organe d'équilibrage (25) sont reliés respectivement aux 
premier et deuxième organes réglants (29, 30) par des 
première et deuxième branches élastiques d'entraînement 
(36). 

22.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 


revendications précédentes, monolithiqu et réalisé dans 
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une plaque (14) unique. 
23.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 
revendications précédentes, dans lequel l'organe d'appui 
élastique (63) comporte une branche élastique ayant deux 


extrémités solidaires de la première partie (15) et 





présentant une forme courbe de convexité tournée vers les 





premier et deuxième doigts de réglage (58a, 57a). 





24.Micro mécanisme selon l'une quelconque des 








revendications précédentes, dans lequel l'organe d'appui 








lastique (63) est adapté pour exercer sur les premier et 





é 
deuxième doigts de réglage (58a, 57a) une force d’appui 








élastique compris ntre 40 et 100 mN. 








25.Mouvement horloger (3) comprenant un micro 





mécanisme (13) selon l'une quelconque des revendications 








précédentes et ledit organe de distribution d’énergie (11). 
26.Pièce d'horlogerie (1) comprenant un mouvement 


horloger (3) selon la revendication précédente. 
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FIG. 1 
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PROCÉDÉ DE FABRICATION D'UN MÉCANISME 


La présente invention se rapporte à un procédé de fabrication d’un mécanisme, 
notamment d’un mécanisme flexible, et à l’utilisation de ce procédé pour fabriquer tout 
ou partie d’un mouvement horloger, notamment un régulateur pour mouvement 
horloger. L’invention se rapporte également à un mécanisme, notamment un 
mouvement horloger, réalisé en tout ou partie en mettant en œuvre ce procédé. 

Dans le domaine horloger, il est connu de réaliser tout ou partie d’un 
mouvement horloger de manière monolithique. En particulier, le régulateur d’un 
mouvement horloger peut être réalisé de manière monolithique. 

La demande WO-A-2016/091 823 au nom de la demanderesse décrit un tel 
régulateur de mouvement horloger, obtenu à partir d’une galette de silicium, notamment 
en gravant la galette de silicium. Un tel régulateur monolithique présente ainsi un 
nombre limité de parties en mouvement les unes par rapport aux autres. On limite ainsi 
le nombre de zones de friction, qui sont localisées au niveau des parties en contact, qui 
sont en mouvement les unes par rapport aux autres. 

La réalisation d’un régulateur de mouvement horloger à partir d’une unique 
galette de matériau pose cependant certaines difficultés. 

Tout d’abord, il est généralement nécessaire d’avoir recours à une étape de mise 
en forme, par exemple une étape de gravure, qui doit être mise en œuvre en salle 
blanche. Ceci induit un surcoût de réalisation du mouvement horloger. 

Ensuite, la géométrie des éléments constitutifs du mouvement horloger est 
limitée. Par exemple, il est difficile avec les techniques actuelles de réaliser une lame 
flexible d’orientation quelconque, ayant un rapport d’aspect supérieur à environ 25, à 
cette échelle. On rappelle que le rapport d’aspect d’une lame flexible est défini par le 
rapport de sa largeur sur son épaisseur. On rappelle également que la longueur d’une 
lame est la dimension suivant la direction passant par les points d’ancrage de la lame. 
La longueur correspond ainsi généralement à la plus grande dimension de cette lame. 
L’épaisseur de la lame est sa plus petite dimension. Enfin, la largeur est la dimension 
«intermédiaire » de la lame, plus grande que son épaisseur, mais plus petite que sa 
longueur. Il est à noter toutefois que la largeur d’une lame peut, dans certains cas 


particuliers, être sensiblement égale à sa longueur. 
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Or, une telle lame flexible, ou « flexure », est notamment mise en œuvre dans un 
mouvement horloger pour réaliser un régulateur. Un régulateur est un dispositif 
oscillant. Une lame flexible, avec un rapport d'aspect le plus grand possible, est 
préférée dans ce cas, notamment quand la largeur de la lame s’étend selon un plan 
sensiblement perpendiculaire au plan de base de l’oscillateur. Dans ce cas, en effet, un 
grand rapport d’aspect permet de limiter les oscillations de la lame hors du plan de base 
de l’oscillateur. 

En outre, à largeur constante, l’accroissement du rapport d’aspect induit une 
réduction de l’épaisseur de la lame flexible. Une lame flexible d’épaisseur réduite est 
également préférée car elle permet une oscillation du régulateur à une fréquence propre 
plus faible. 

Par ailleurs, dans un tel régulateur monolithique, le même matériau sert à la fois 
pour les lames flexibles et les masses rigides qui sont reliées par les lames flexibles. 
Ceci limite par conséquent les possibilités de conception du régulateur, en particulier en 
ce qui concerne le matériau mis en œuvre. 

Cependant, il est connu, par exemple de la demande WO-A-2012/109559, un 
procédé de fabrication d’une structure tridimensionnelle comprenant les étapes 
suivantes. 

Dans un premier temps, on superpose et on assemble différentes couches de 
matériaux différents, préalablement usinées, afin d’obtenir une structure multicouche 
plane. Les couches comprennent des amorces de pliage de la couche concernée et/ou 
des amorces de rupture. Il est ensuite possible de développer la structure multicouche 
plane, en exerçant une traction sur l’une des couches, selon une direction sensiblement 
normale au plan de la structure multicouche plane. On obtient ainsi une structure 
déployée tridimensionnelle. 

Dans le cas de ce type de procédé, il est connu de mettre en œuvre des couches 
rigides pour réaliser des parties rigides de la structure tridimensionnelle, et des couches 
souples pour former des articulations entre les parties rigides. Les articulations ainsi 
formées peuvent, le cas échéant, être bloquées après le déploiement de la structure 
tridimensionnelle, notamment par collage ou soudage au laser. 

Dans le cas de cette demande WO-A-2012/109559, les parties fixées à une 


couche flexible, le sont durant l’étape de superposition et d’assemblage des couches 
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planes. Ceci permet en effet la réalisation aisée d’une articulation entre les parties fixées 
à la couche flexible. Par ailleurs, dans la structure tridimensionnelle finale, la couche 
flexible s’étend sur une distance très réduite entre les parties rigides qu’elle relie, la 
couche flexible formant principalement un angle entre les parties rigides. 

Ainsi, le procédé décrit dans cette demande WO-A-2012/109559 est limité quant 
à la variété des structures qu’il permet de réaliser. 

Un but de l’invention est de proposer un procédé de fabrication d’une grande 
variété de mécanismes. 

À cette fin, l'invention propose un procédé de fabrication d'un mécanisme, 
notamment d’un mécanisme flexible, comprenant les étapes consistant à : 

1) assembler des couches planes ensemble pour former une structure 
multicouche sensiblement plane ; 

11) déployer la structure multicouche selon une direction sensiblement 
normale aux couches planes ; 

procédé dans lequel au moins une premiére couche desdites couches forme au 
moins une lame flexible dans le mécanisme, la ou les lames étant fixées, dans le 
mécanisme, á au moins une masse, de préférence á deux masses, la ou chaque masse 
étant plus rigide que la ou les lames, la ou les lames étant fixées à la ou à chaque masse 
à une étape postérieure à l’étape 11). 

Ainsi, avantageusement, le procédé selon l'invention permet de réaliser un 
mécanisme ayant au moins une lame flexible fixée à une ou plusieurs masses rigides. 
Un tel procédé trouve avantageusement à s’appliquer dans de nombreux domaines, en 
particulier dans les mécanismes de lunettes ou de montres. Dans ce dernier cas, en 
particulier, le procédé selon l’invention permet par exemple de réaliser un régulateur 
oscillant avec une ou des lames flexibles de dimensions réduites, par exemple 
d'épaisseur comprise entre 2 et 25 um, et sensiblement constantes, donnant accès à des 
fréquences d’oscillation du régulateur plus faibles que celles généralement obtenues 
dans le cas d’un régulateur monolithique, réalisé en mettant en œuvre les procédés 
connus. Le procédé selon l’invention permet en outre d’obtenir une ou des lames 
flexibles présentant un rapport d’aspect élevé, en particulier plus élevé que celui 


traditionnellement obtenu dans le cas d’un régulateur monolithique, réalisé en mettant 
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x 


en œuvre les procédés classiquement mis en œuvre à cette échelle, c'est-à-dire à 
l'échelle centimétrique. 

Selon des modes de réalisation préférés, le procédé selon l'invention comporte 

une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises seules ou en combinaison : 

- chaque lame présente, dans le mécanisme, une longueur libre supérieure au 
tiers de la largeur de la lame considérée, la longueur libre étant définie 
comme étant : 

o lalongueur de la lame qui n'est pas en contact avec la masse, dans le 
cas oü la lame est fixée à une masse, ou 
o lalongueur de la lame qui s'étend entre les deux masses, sans étre en 
contact avec l'une des masses, dans le cas oü la lame est fixée à deux 
masses, 
la ou chaque lame n'étant de préférence, sur la longueur libre, en contact 
avec aucun autre élément du mécanisme ; 

- ]e procédé comprend une étape iii) postérieure à l'étape ii), consistant à 
bloquer la structure multicouche en position déployée ; 

- étape iii), la structure est bloquée en position déployée en mettant en ceuvre 
l'un au moins parmi un surmoulage, un brasage, un clipsage, un collage, un 
soudage, notamment un soudage par point, en particulier un soudage par 
point au laser, et un serrage, d'au moins une partie du mécanisme, 
notamment d'au moins une articulation du mécanisme ; 

- ]a ou chaque masse est rapportée à une extrémité, de préférence à une 
extrémité respective, d'une desdites au moins une lame ; 

- la ou chaque masse est fixée à la lame ou à chaque lame par : surmoulage ; 
brasage ; clipsage ; collage ; soudage, notamment soudage par point, en 
particulier soudage par point au laser ; serrage ; 

- ]a ou les masses sont réalisées par au moins une des couches planes 
assemblées à l'étape 1) ; 

- la ou les masses sont en l'un parmi le tungstène, le molybdene, l'or, l'argent, 
le tantale, le platine, les alliages comprenant ces éléments et un matériau 
polymére chargé de particules de densité supérieure à dix, notamment de 


particules en tungsténe ; 
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la ou les lames sont en l’un parmi le silicium, le verre, le saphir, le diamant, 
notamment le diamant synthétique, en particulier le diamant synthétique 
obtenu par procédé de déposition chimique en phase vapeur, le titane, un 
alliage de titane, notamment un alliage de la famille des Gum metal® et un 
alliage de la famille des élinvars, en particulier l'Elinvar ®, le Nivarox ®, le 
Thermelast ®, le Ni-Span-C ®, le Precision C ® ; 

à l’étape 1), on assemble entre dix et cinquante couches planes ensemble ; 

la ou les lames ont une largeur, une épaisseur et un rapport d’aspect défini 
comme étant égal au rapport de la largeur de la lame sur l’épaisseur de la 
lame, le rapport d’aspect de chaque lame étant supérieur à 10, de préférence 
supérieur à 25 ; 

la ou les lames ont une épaisseur supérieure ou égale à 1 um, de préférence 
supérieure ou égale à 5 um, et/ou inférieure ou égale 30 um, de préférence 
inférieure ou égale à 20 um, de préférence encore inférieure ou égale à 
15 um ; 

la ou les lames ont une largeur supérieure ou égale à 0,1 mm et/ou inférieure 
ou égale à 2 mm, de préférence inférieure ou égale à 1 mm ; 

la structure multicouche sensiblement plane forme au moins un échafaudage 
de montage, le procédé comprenant une étape iv), de préférence postérieure à 
Tetape iii) le cas échéant, consistant à détacher la structure en position 
déployée, du au moins un échafaudage de montage ; 

chaque couche est soumise, de préférence avant son assemblage, à une étape 
d'usinage, notamment de découpe laser, d'usinage chimique, d'étampage, de 
fraisage, d'électroérosion à fil et/ou à une étape de mise en forme, 
notamment à une étape de mise en forme par ajout de matiére, en particulier 
une étape de mise en forme par LIGA ou par moulage par injection ; 

une pluralité de structures multicouches sensiblement planes, respectivement 
de structures en positon déployée, sont obtenues à l'étape ii), respectivement 
à l'étape iii), à partir d'un unique assemblage de couches à l'étape i) ; et 

la ou chaque lame est en un matériau plus souple que la ou chaque masse qui 


est fixée sur ladite lame. 
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Selon un autre aspect, l’invention se rapporte à une utilisation du procédé tel que 
décrit ci-avant, dans toute ses combinaisons, pour fabriquer tout ou partie d’un 
mouvement horloger, notamment un régulateur pour mouvement horloger. 

Selon encore un autre aspect, l’invention se rapporte à un mécanisme, 
notamment à un mouvement horloger pour pièce d’horlogerie, réalisé en tout ou partie 
en mettant en œuvre un procédé tel que décrit ci-avant dans toutes ses combinaisons. 

De manière plus générale, il est décrit dans la présente demande un procédé de 
fabrication d’un mécanisme, notamment d’un mécanisme flexible, comprenant les 
étapes consistant à : 

1) assembler des couches planes ensemble pour former une structure 
multicouche sensiblement plane ; 

11) déployer la structure multicouche selon une direction sensiblement 
normale aux couches planes ; 
procédé dans lequel au moins une premiére couche desdites couches forme au moins 
une lame flexible dans le mécanisme. La ou les lames sont fixées, dans le mécanisme, á 
au moins une masse, de préférence á deux masses, la ou chaque masse étant plus rigide 
que la ou les lames. La ou les lames peuvent s’étendre initialement sensiblement dans le 
plan initial de ladite première couche, de sorte que la longueur et la largeur de la ou des 
lames s'étendent dans le plan de la structure multicouche plane alors que l'épaisseur de 
la ou des lames correspond à l'épaisseur de la premiére couche et s'étend sensiblement 
perpendiculairement au plan de la structure multicouche plane. Dans la structure 
déployée, cependant, la ou les lames s'étendent hors du plan de la structure multicouche 
plane. Notamment, dans la structure déployé, la ou les lames peuvent s'étendre 
sensiblement perpendiculairement au plan de la structure multicouche plane, de sorte 
que l'épaisseur et la longueur de la ou des lames s'étendent dans un plan paralléle au 
plan de la structure multicouche plane, et que la largeur de la ou des lames s'étend hors 
plan, notamment sensiblement perpendiculairement au plan de la structure multicouche 
plane. 

Dans ce cas le plus général, la ou les lames peuvent étre fixées à la ou aux 
masses pendant l'étape d'assemblage des couches, lorsque la ou les masses sont 


formées par une ou plusieurs couches de la structure multicouche. 
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Il est également décrit un mécanisme, notamment un mécanisme flexible, obtenu 
en mettant en œuvre ce procédé. Le mécanisme peut notamment former tout ou partie 
d’un mouvement horloger, en particulier tout ou partie d’un régulateur de mouvement 
horloger. 

Les caractéristiques additionnelles listées ci-dessus peuvent également être 
mises en œuvre dans ce procédé ou dans ce mécanisme. 

L'invention sera mieux comprise de la description qui suit, donnée au regard des 
dessins ci-annexés. Sur ces dessins : 

- les figures 1 à 12 illustrent schématiquement les différentes d’étapes d’un 
exemple de procédé de fabrication d'un mécanisme, la figure 9 illustrant plus 
particulièrement un détail de la figure 8 ; 

- la figure 13 est une vue schématique d'une pièce d’horlogerie comprenant un 
mouvement horloger ; et 

- la figure 14 est un schéma bloc du mouvement horloger de la pièce d’horlogerie 
de la figure 13. 

Dans la suite de la description, les éléments identiques ou de fonction identique 
des différentes couches décrites, portent le méme signe de référence suivi d’un indice 
relatif au numéro de la couche dont cet élément fait partie. L’ensemble formé par la 
superposition d’éléments identiques de différentes couches porte encore le méme signe 
de référence, sans indice. A fin de concision de la présente description, ces éléments 
identiques ou de fonction identique ne sont pas décrits en regard de chaque figure. 

On décrit tout d’abord en regard des figures 1 4 12 un exemple de procédé de 
fabrication d’un mécanisme flexible, en particulier d'un mécanisme à lame(s) 
flexible(s). De maniére connue, un mécanisme flexible ou liaison 4 articulation 
élastique, est un élément de construction remplissant une fonction cinématique en 
utilisant le principe physique de l’élasticité de la matière. Dans un mécanisme a lame(s) 
flexible(s), on utilise l’élasticité d’une ou plusieurs lames. 

La figure 1 représente une premiére couche 10 en un premier matériau. Ici, la 
première couche 10 est sous forme d’une plaque sensiblement rectangulaire. Afin de 
faciliter la compréhension de la description qui suit, on définit un trièdre X, Y, Z, dans 
lequel : 


- la direction X correspond à la direction transversale de la couche 10 ; 
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- la direction Y correspond à la direction longitudinale de la couche 10 ; et 
- la direction Z correspond à la direction normale à la couche 10, telle que le 
triedre X, Y, Z soit un triédre direct. 

Différentes découpes sont réalisées dans la premiére couche 10 afin, notamment, 
de créer des amorces de pliages et/ou des amorces de rupture dans la premiére couche 
10. Ces découpes forment tout d’abord une croix 121, dans la partie centrale de la 
première couche 10. La croix 12, comporte quatre branches 14а1, 14b, perpendiculaires 
deux à deux. Deux branches 14al, dites longitudinales, s’étendant sensiblement selon la 
direction Y, sont plus longues que les deux autres branches 14bi, dites transversales, qui 
S etendent sensiblement selon la direction X. 

On décrit tout d’abord les deux branches 14a」 longitudinales. Le long de 
chacune de ces branches 14a, longitudinales, des découpes forment, depuis le centre de 
la première couche 10 vers le rebord de la première couche 10 : 

- une première arête 16; cannelée, s’étendant selon la direction X 

- une deuxième arete 18, cannelée, s’étendant selon la direction X, les cannelures 
de la deuxième aréte 18, étant complémentaires des cannelures de la première 
arête 161, et 

- une troisième arête 201, cannelée, à l'extrémité de la branche 14a, longitudinale 

considérée, la troisième arête 20, s’étendant selon la direction X. 

Par cannelures complémentaires, on entend des cannelures telles qu’elles 
peuvent être reçues l’une dans l’autre, les dents d’une cannelure étant par exemple 
reçues chacune entre deux dents voisines de l’autre cannelure. 

En vis-à-vis de la troisième aréte 20; de chaque branche 14a, longitudinale, la 
première couche 10 forme une bande 22, de matière, s'étendant sensiblement selon la 
direction X. La bande 22, de matiére s'étend de part et d'autre de la branche 14a, 
longitudinale de la croix 121, la longueur de la bande 22, de matière étant supérieure à 
la largeur de la branche 14a, longitudinale de la croix 121. La bande 22, de matière 
présente une quatrième arête 24, cannelée, en vis-à-vis de la troisième aréte 201, les 
cannelures des troisième et quatrième arêtes 201, 24, étant complémentaires. La 
quatriéme aréte 24, s'étend sur sensiblement toute la longueur de la bande 22, de 
matière. Le bord de la bande 221, opposé à la quatrième arete 24, est ici rectiligne, 


s'étendant selon la direction X. 


10 


15 


20 


25 


30 


WO 2018/197516 PCT/EP2018/060505 


La troisième aréte 20; cannelée s’étend de part et d'autre de l’extrémité de la 
branche 14a, longitudinale, en vis-à-vis de la quatrième aréte 241. Cette troisième aréte 
20, délimite alors partiellement le contour d'un etrier 261, auquel la bande 22, de 
matière est reliée par des languettes 281. Le contour de l'étrier 26, est également 
partiellement délimité par le prolongement, dans la direction X, de part et d'autre de la 
branche 14а; longitudinale de la croix 121, de la deuxième aréte 16, cannelée. L'étrier 
26, forme encore une traverse 30,, s'étendant sensiblement selon la direction X, deux 
montants 31,, s'étendant sensiblement selon la direction Y, et deux coudes 32,, à 
l'extrémité des montants 31,. Les coudes 32, sont orientés l'un vers l'autre. La traverse 
30, est disposée entre les deux coudes 32, et la bande de matière 221, selon la direction 
Y. Les coudes 32, forment ici un angle droit. L'extrémité libre 33, des coudes 32, est 
reliée, via une languette 34,, à un palet 361. Le palet 36, est ici de forme sensiblement 
rectangulaire. 

L'étrier 26, est relié par ses montants 311, au bord 38, de la première couche 
101, au moyen de languettes 40). 

Par ailleurs, la première aréte 16, cannelée se prolonge selon la direction X, de 
part et d'autre de la branche 14a, longitudinale de la croix 12, sur laquelle elle est 
réalisée, en regard du prolongement de la deuxiéme aréte 16; longitudinale délimitant 
partiellement l’étrier 261. 

L'étrier 26, est enfin relié à la portion extrémale 120, de la branche 14a, 
longitudinale de la croix 121, par des languettes 421. La portion extrémale 120, de la 
branche 14а; longitudinale s'étend entre la deuxième arête 18, et la troisième arête 201. 

Par ailleurs, chaque branche 14b, transversale présente une configuration 
sensiblement équivalente. Les éléments identiques des branches longitudinales 14a, et 
transversales 14b, portent le méme signe de référence. 

Ainsi, le long de chacune des branches transversales 1461, des découpes 
forment, depuis le centre de la premiére couche 10 vers le rebord de la premiére couche 
10 : 

- une première arête 16, cannelée, s’étendant selon la direction Y, 

- une deuxième aréte 18, cannelée, s’étendant selon la direction Y, les 
cannelures de la deuxième arête 20, étant complémentaires des cannelures de la 


première aréte 181, et 
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- une troisième arête 201 cannelée, formant l'extrémité de la branche 14b, 
transversale considérée, la troisiéme aréte 20, s'étendant selon la direction Y. 

En vis-à-vis de la troisième aréte 20, de chaque branche transversale, la première 
couche 10 forme une bande 22, de matiére, s'étendant sensiblement selon la direction 
Y. La bande 22, de matiére s'étend de part et d'autre de la branche 14b, transversale de 
la croix 121, la longueur de la bande 22, de matière étant supérieure à la largeur de la 
branche 14b, transversale de la croix 12,. La bande 22, de matiére présente une 
quatrième aréte 24, cannelée, en vis-à-vis de la troisième aréte 201, les cannelures des 
troisième et quatrième arêtes 201, 24, étant complémentaires. La quatrième aréte 24; 
s'étend sur sensiblement toute la longueur de la bande 22, de matiére. 

La troisiéme aréte 20, cannelée s'étend de part et d'autre de l'extrémité de la 
branche 14b, transversale, en vis-à-vis de la quatriéme aréte 24,. Cette troisiéme aréte 
201 délimite alors partiellement le contour d'un carré 44; de matière. Le contour du 
carré 44, est également partiellement délimité par le prolongement, dans la direction Y, 
de part et d'autre de la branche 14b, transversale de la croix 121, de la deuxième aréte 
16; cannelée. 

Le carré 44, est relié au bord 38, de la couche 10 par des languettes 461. Par 
ailleurs, la première aréte 16; cannelée se prolonge selon la direction Y, de part et 
d'autre de la branche 14b, transversale de la croix 12, sur laquelle elle est réalisée, en 
regard du prolongement de la deuxième aréte 16, délimitant partiellement le carré 441. 

Le carré 44, est également relié à la portion extrémale 120, de la branche 14b, 
transversale de la croix 121, par des languettes 481. La portion extrémale 120, de la 
branche 14b, transversale s'étend entre la deuxième aréte 18, et la troisième aréte 201. 

Enfin, les bandes 22; en vis-à-vis des branches 14b, transversales sont 
directement reliées au bord 38, de la couche 10 par des languettes 501. 

Il est à noter que la distance dl entre la deuxième aréte 18, et la troisième aréte 
201 est identique sur chaque branche 14a;, 14b; de la croix 121. Par ailleurs, la largeur 
des bandes 22, est identique, la largeur étant mesurée entre la quatriéme aréte 24, et le 
côté de la bande 22, opposée à cette quatrième arête 241. Les distances dl et d2 sont ici 
sensiblement égales. 

La premiére couche 10 est par ailleurs munie de quatre trous 52, répartis aux 


angles de la premiére couche 10, permettant le passage d'un pion d'alignement de la 
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premiére couche avec d'autres couches superposées sur cette premiére couche. Deux 
trous 54; sont également réalisés au centre de la première couche 10. La fonction de ces 
deux trous 54, sera décrite ultérieurement. 

La première couche 10 telle qu’elle vient d’être décrite est par exemple réalisée 
à partir d’une couche monolithique par découpes et/ou mises en forme. Les découpes 
peuvent être réalisées par tout procédé adapté au matériau de la première couche. Les 
découpes peuvent notamment être réalisées par découpe laser, découpe chimique, 
étampage. La mise en forme peut consister à ajouter de la matière, notamment par un 
procédé LIGA (de l’allemand « Röntgenlithographie, Galvanoformung, Abformung > 
pour lithographie aux rayons X, galvanisation par électrodéposition et formage). Les 
étapes de découpes et/ou de mises en forme sont de préférence mises en œuvre avant 
l’assemblage de la première couche 10 avec d’autres couches afin d'en faciliter la 
réalisation. Il en va de même des autres couches décrites ci-après. 

Sur la figure 2, la première couche 10 est recouverte par une deuxième couche 
56 de matériau flexible. Le matériau flexible peut être un film polymère, par exemple en 
polyimide. Ici, à titre d’exemple, le matériau flexible est du kapton®. En pratique, une 
couche de colle ou une couche de matériau adhésif, de forme sensiblement identique à 
la première 10 ou à la deuxième couche 56, est interposée entre la première couche 10 
et la deuxième couche 56. 

Il est à noter que des découpes sont réalisées dans la deuxième couche 56, de 
sorte que la deuxième couche 56 présente une forme sensiblement identique à la 
première couche 10. La deuxième couche 56 forme par exemple une croix 122 de forme 
identique à la croix 12; de la première couche 10. Cependant, la croix 122, sur la 
deuxième couche 56, est pleine, à l’exception, ici, des deux trous 54). En particulier, la 
croix 12: sur la deuxième couche 56 est dépourvue d’arêtes cannelées. Plus 
généralement, la deuxième couche 56 dans son ensemble est dépourvue d’arêtes 
cannelées. 

Par ailleurs, les branches 14a2, 14b; de la croix 12, ne sont pas reliées au bord 
38, de la deuxième couche 56 par des languettes s’étendant selon la direction X. Au 
contraire, les branches 14a2, 14b sont ici reliées au bord 38, de la deuxième couche 
uniquement par leurs extrémités. En d’autres termes, la croix 122 sur la deuxième 


couche 56 est dépourvue de languettes la reliant au bord 38, de la deuxième couche 56. 


10 


15 


20 


25 


30 


WO 2018/197516 PCT/EP2018/060505 


12 


Sur la figure 3, la deuxième couche 56 est recouverte par une troisième couche 
58. En pratique, là encore, une couche de colle ou de matière adhésive est interposée 
entre la deuxième couche 56 et la troisième couche 58, la couche de colle étant par 
exemple de forme identique 4 la troisiéme couche 58. 

La troisième couche 58 est ici de forme identique à la première couche 10. 
Ainsi, sur la figure 3, la deuxième couche 56 apparait entre les cannelures des arêtes 
cannelées en vis-à-vis. 

Sur la figure 4, la troisième couche 58 est recouverte par une quatrième couche 
60. Là encore, en pratique, une couche de colle ou de matière adhésive est interposée 
entre la troisième couche 58 et la quatrième couche 60. Cette couche de colle ou de 
matière adhésive est de forme sensiblement identique à la troisième couche 58. 

La quatrième couche 60 est de forme sensiblement identique à la troisième 
couche 58. 

La quatrième couche 60 se distingue des première 10 et troisième 58 couches 
essentiellement en ce que les extrémités libres 33, des coudes 32, sont reliées, chacune 
via une languette 34, respective, à une même lame 62. 

La quatrième couche 60 est de préférence en un matériau différent des matériaux 
constituant les première et troisième couches 10, 58, lesquelles peuvent, le cas échant 
être en un même matériau. Notamment, la quatrième couche 60 peut être en un matériau 
plus souple que les première et troisième couches 10, 58. Alternativement ou au surplus, 
la quatrième couche 60 peut être plus fine que les première et troisième couches 10, 58, 
notamment dans le cas où toutes ces couches sont en un même matériau. 

Dans l’exemple, la quatrième couche 60 est ensuite recouverte d’une cinquième 
couche 64 comme illustré à la figure 5. 

Cette cinquième couche 64 est également fixée à la quatrième couche 60, par 
exemple par collage. Pour ce faire, une couche de colle ou de matière adhésive, par 
exemple de forme semblable à la cinquième couche 64 est interposée entre les 
quatrième 60 et cinquième 64 couches. 

La cinquième couche 64 est de forme identique aux première et troisième 
couches 10, 58. Cette cinquième couche 64 est par exemple en un matériau pouvant être 
brasé ou soudé, au contraire de la quatrième couche 60. Cette cinquième couche 64 ne 


forme pas de lame superposée à la lame 62 formée par la quatrième couche 60. 
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On obtient ainsi une structure multicouche 68 sensiblement plane, visible 
notamment à la figure 6. 

Enfin, dans l’exemple de procédé décrit en regard des figures, un socle 66 est 
disposé sur la cinquième couche 64, comme illustré à la figure 6. Ce socle 66 est 
positionné par rapport à la structure multicouche 68 plane, notamment à l’aide des trous 
54 qui peuvent recevoir des pions de guidages. Puis le socle 66 reçoit un support 90 de 
deux poutrelles 92, reliées au support 90 au moyen de languettes 94 sécables. Là encore, 
le positionnement correct du support 90 et, par conséquent, des poutrelles 92 par rapport 
à la structure multicouche 68 plane est obtenu grâce aux trous 54 et à des pions de 
guidage qui y sont reçus. Il est à noter ici que le support 90, les poutrelles 92 et les 
languettes 94 peuvent être réalisés en une seule pièce. Notamment, le support 90, les 
poutrelles 92 et les languettes 94 peuvent être obtenus en mettant en œuvre les mêmes 
procédés que ceux précédemment décrits pour la réalisation des différentes couches 
décrites ci-avant. Il est à noter également que dans l’exemple décrit le support 90 est 
posé sur le socle 66, sans y être fixé. 

Le procédé de fabrication d’un mécanisme se poursuit alors par une étape de 
découpe des languettes 28, 40, 42, 46, 48, 50. Cette étape aboutit à la structure 
multicouche 68, sensiblement plane, de la figure 7 dans laquelle, notamment : 

- les étriers 26 sont détachés du bord 38 des couches 10, 56, 58, 60, 64 
superposées ; 

- les bandes 22 sont détachées des étriers 26 ; et 

- les carrés 44 sont détachés du bord 38 des couches 10, 56, 58, 60, 64 
superposées et des portions extrêmales 120 des branches 14b transversales de la 

croix 12. 

Le procédé de fabrication se poursuit alors par une étape de déploiement selon 
un axe Z sensiblement normal au plan de la structure multicouche 68 plane, cette étape 
étant illustrée aux figures 8 à 10. En d'autres termes, la structure multicouche 68 de la 
figure 7 est déployée pour l’étendre selon la direction Z normale au plan de la structure 
multicouche 68, plane. On obtient ainsi une structure déployée 88 tridimensionnelle. 

La figure 8 illustre un état intermédiaire de la structure multicouche 68, avant 


d’atteindre son état final, déployé, illustré à la figure 10. 
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Ici, du fait de la traction selon la direction Z, et comme illustré à la figure 8, des 
articulations — c'est-à-dire dire des liaisons autorisant essentiellement une rotation — se 
forment au niveau des arêtes cannelées en vis-à-vis. 

La figure 9 illustre, à titre d’exemple, la formation d’une articulation 72 au 
niveau des troisième et quatrième arêtes 20, 24 d’un branche 14a longitudinale de la 
croix 12 et de la bande 22 de matière en vis-à-vis. Sur cette figure 9, les cannelures des 
troisième et quatrième arêtes 20, 24 des troisième, quatrième et cinquième couches 58, 
60, 64 se rapprochent, les dents d’une cannelure étant reçues entre deux dents voisines 
de l’autre cannelure. Au contraire, les troisième et quatrième arêtes 20, 24 de la 
première couche 10 s’éloignent. Dans ces conditions, la deuxième couche 56, 
dépourvue d’arêtes cannelées, demeure monobloc et s’étend, de manière continue, entre 
la base de la branche 14a longitudinale (à droite sur la figure 9) et la portion extrémale 
120 de la branche 14a longitudinale (à gauche sur la figure 9). La deuxième couche 56 
forme alors une articulation 72. 

Les arêtes cannelées précédemment évoquées forment ainsi, en coopération avec 
la deuxième couche 56, les articulations suivantes : 

- une première articulation 70 d'axe X entre la base de chaque branche 14a 
longitudinale et la portion d’extrémité correspondante ; 

- une deuxième articulation 72 d axe X entre la portion d’extrémité 120 de chaque 
branche 14a longitudinale et la bande 22 en vis-à-vis ; 

- deux troisièmes articulations 74 d’axe X entre chaque bande 22 de matière en 
vis-à-vis d’une branche 14a longitudinale et l’étrier 26 associé ; 

- deux quatrièmes articulations 76 d’axe X entre chaque étrier 26 et le bord 38 des 
différentes couches ; 

- une cinquième articulation 78 d’axe Y entre la base de chaque branche 14b 
transversale et la portion d’extrémité correspondante ; 

- une sixième articulation 80 d'axe Y entre la portion d’extrémité de chaque 
branche 14b transversale et la bande 22 en vis-à-vis ; 

- deux septiémes articulations 82 d'axe Y entre chaque bande 22 de matière en 
vis-à-vis d’une branche 14b transversale et les deux carrés 44 associés ; 

- une huitième articulation 84 d'axe Y entre chaque carré 44 et le bord 38 des 


différentes couches. 
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Ainsi, en choisissant des orientations perpendiculaires des articulations, on 
forme ici un montage de Sarrus 86 (de l’anglais « Sarrus linkage »). Ce montage de 
Sarrus est un exemple particulier d'échafaudage de montage (de l’anglais < mounting 
scaffold ») pouvant être mis en œuvre dans le procédé. 

Un tel échafaudage de montage est réalisé par la structure multicouche, en plus 
de la structure d’intérêt que l’on cherche à réaliser. Cet échafaudage de montage permet 
de relier les différents mouvements nécessaires au déploiement de la structure 
multicouche, de manière que ce déploiement puisse être réalisé en agissant sur la 
structure multicouche selon un unique degré de liberté. Cet échafaudage de montage 
facilite ainsi l’étape de déploiement. 

Le montage de Sarrus 86 ainsi réalisé permet ainsi, en tirant sur une partie de la 
structure multicouche 68 selon la direction Z, de provoquer un redressement des étriers 
26. Le redressement des étriers 26 s’accompagne d’un rapprochement des lames 62 du 
support 66. Le redressement des étriers 26 provoque également un pivotement des 
lames 62, de sorte que leur largeur s’étende selon une direction normale au plan de la 
structure multicouche 68 plane, la longueur et l’épaisseur des lames s’étendant 
sensiblement dans un plan parallèle au plan de la structure multicouche 68, plane. On 
obtient ainsi, à partir d’une lame adaptée initialement à osciller dans un plan normal au 
plan de la structure multicouche 68 plane, une lame adaptée à osciller dans un plan 
parallèle au plan de la structure multicouche 68. 

On obtient ainsi une structure multicouche déployée 88, telle qu'illustrée à la 
figure 10. Il est à noter ici que la structure n’est pas a priori bloquée dans cette position 
déployée. Une étape de blocage de la structure multicouche dans sa configuration 
déployée 88 peut être mise en œuvre. Cette étape peut être réalisée de nombreuses 
façons. Par exemple, ici, on peut bloquer certaines ou toutes les articulations évoquées 
ci avant par brasage ou collage. 

En outre, à cette étape ou après cette étape de blocage, les palets 36 fixés aux 
extrémités des lames 62 peuvent être fixés à des masses 92, ici réalisées sous forme de 
poutrelles. Ceci peut notamment être réalisé par brasage. Dans ce cas, une plaquette 
métallique peut être collée à chaque extrémité des masses 92, permettant ainsi la 


fixation par brasage. 
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La figure 11 illustre le détachement de l'ensemble formé par les masses 92 
solidarisées aux lames 62 via les palets 36, du reste de la structure multicouche 
déployée 88. Ceci est réalisé en découpant les languettes 34 reliant les palets 36 et la 
lame 62 aux étriers 26, ainsi que les languettes 94 reliant les masses 92 au support 90. 

Enfin, la figure 12 illustre le mécanisme flexible 100 finalement obtenu. Ce 
mécanisme flexible comprend essentiellement les deux masses 92, les deux lames 62 
flexibles reliant les masses 92, et les palets 36 reliant les extrémités des lames 62 aux 
masses 92. 

Dans l’exemple illustré, les lames 62 sont plus souples que les masses 92 et les 
palets 36. Notamment les lames 62 sont en un matériau plus souple que les masses 92 
et, éventuellement, les palets 36. Le mécanisme 100 flexible peut ainsi former un 
oscillateur. 

Il est à noter ici que les lames 62 sont orientées de telle sorte qu’elles permettent 
au mécanisme flexible 100 d’osciller dans un plan s’étendant sensiblement selon les 
directions X et Y. Au contraire, dans la structure multicouche 68 plane, les lames 62 
étaient orientées de telle sorte qu’elles avaient tendance à osciller dans un plan normal à 
ce plan. 

Les lames 62 sont par exemple en l’un parmi le silicium, le verre, le saphir ou 
alumine, le diamant, notamment le diamant synthétique, en particulier le diamant 
synthétique obtenu par procédé de déposition chimique en phase vapeur, le titane, un 
alliage de titane, notamment un alliage de la famille des Gum metal ® et un alliage de la 
famille des élinvars, en particulier l'Elinvar ®, le Nivarox 9, le Thermelast O, le NI- 
Span-C ® et le Precision С 0, 

Ces matériaux présentent en effet l’avantage que leur module d Young est très 
peu sensible aux variations de température. Ceci est particulièrement avantageux dans le 
domaine horloger, par exemple, ou le mécanisme, notamment le régulateur, doit garder 
sa précision, méme en cas de variations de température. 

Les Gum metal® sont des matériaux comprenant : 23 % de niobium ; 0,7 % de 
tantale; 2% de zirconium; 1% d’oxygéne; facultativement du vanadium; et 


facultativement du hafnium. 
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Les alliages élinvars sont des alliages d'acier au nickel comprenant du nickel et 
du chrome qui sont très peu sensible aux températures. L’Elinvar ®, en particulier, est 
un alliage d’acier au nickel, comprenant 59 % de fer, 36 % de nickel et 5 % de chrome. 

le NESpan-C ® comprend entre 41,0 et 43,5 % de nickel et de cobalt ; entre 4,9 
et 5,75% de chrome; entre 2,20 et 2,75% de titane; entre 0,30 et 0,80% 
d’aluminium ; au plus 0,06 % de carbone ; au plus 0,80 % de manganèse ; au plus 1 % 
de silicium ; au plus 0,04 % de soufre; au plus de 0,04 % de phosphore ; et le 
complément à 100 % en fer. 

Le Precision C ® comprend : 42 % de nickel; 5,3 % de chrome; 2,4 % de 
titane ; 0,55 % d’aluminium ; 0,50 % de silicium ; 0,40 % de manganèse ; 0,02 % de 
carbone ; et le complément a 100 % en fer. 

Le Nivarox @ comprend : entre 30 et 40 % de nickel ; entre 0,7 et 1,0% de 
beryllium ; entre 6 et 9 % de molybdène et/ou 8 % de chrome ; de manière facultative, 
1% de titane : entre 0,7 et 0,8 % de manganèse ; entre 0,1 et 0,2 % de silicium ; du 
carbone, jusqu’à 0,2 % ; et le complément en fer. 

Le Thermelast @ comprend : 42,5 % de nickel ; moins de 1 % de silicium ; 
5,3 % de chrome ; moins de 1 % d'aluminium ; moins de 1 % de manganèse ; 2,5 % de 
titane ; et 48 % de fer. 

Toutes les compositions ci-dessus sont indiquées en pourcentages massiques. 

La ou les lames présentent avantageusement une épaisseur supérieure ou égale à 
1 um, de préférence supérieure ou égale à 5 um, et/ou inférieure ou égale à 30 um, de 
préférence inférieure ou égale à 20 um, de préférence inférieure ou égale à 15 um. 

La ou les lames peuvent encore présenter une largeur supérieure ou égale à 
0,1 mm et/ou inférieure ou égale à 2 mm, de préférence inférieure ou égale à 1 mm. 

La ou les lames peuvent aussi présenter une longueur comprise, par exemple, 
entre 5 et 13 mm. 

La ou chaque lame 62 peut encore présenter un rapport d’aspect défini comme le 
rapport entre la largeur et l’épaisseur de la lame, supérieur à 10, de préférence supérieur 
а 25. 

Les masses 92 sont par exemple en l’un parmi le tungstène, le molybdène, Гог, 
Pargent, le tantale, le platine, les alliages comprenant ces éléments et un matériau 


polymère chargé de particules de densité supérieure à dix, notamment de particules de 
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tungstène. Ces matériaux sont en effet lourds. Dans le cas d’un mécanisme 100 formant 
oscillateur, cela permet d’avoir masses 92 de dimensions réduites mais avec un poids 
relativement important. 

Les palets 36, et donc les première, troisième et cinquième couches 10, 58, 64 
sont par exemple en matériaux polymères. Ces palets 36 peuvent permettre d'améliorer 
la résistance du mécanisme 100 aux chocs. 

Comme indiqué précédemment, le mécanisme 100 peut avantageusement former 
un oscillateur. Dans ce cas, l’une des masses 92 peut former un bâti ou être fixée 
rigidement à un bâti, par rapport auquel l’autre masse 92 oscille. En l’espèce, dans ce 
cas, l’une des masses 92 oscille selon un mouvement de translation circulaire T par 
rapport à l’autre masse 92. Dans un tel cas, un rapport d’aspect élevé de la ou de chaque 
lame 62 permet notamment de limiter les modes d’oscillation de cette ou ces lames 62 
hors plan. 

Avantageusement, la ou chaque lame 62 présente une longueur libre L 
supérieure ou égale au tiers de la largeur de la lame 62. Dans le cas où la lame est fixée 
à une seule masse, la longueur libre est définie comme étant la longueur de la lame qui 
n’est pas en contact avec la masse. Dans le cas où la lame est fixée à deux masses, la 
longueur libre s’entend de la longueur de la lame entre les deux masses, qui n’est pas en 
contact avec l’une ou l’autre des masses. De préférence, sur la longueur libre de la lame 
62, cette dernière n’est en contact avec aucun autre élément du mécanisme intégrant la 
ou les lames 62. 

Un mécanisme flexible du type de celui de la figure 12, c'est-à-dire du type 
comprenant au moins une lame flexible entre au moins une, de préférence entre deux 
masses, obtenu en mettant en œuvre le procédé précédemment décrit, peut notamment 
être mis en œuvre dans un mouvement horloger dans une pièce d’horlogerie, notamment 
en tant que régulateur d’un tel mouvement horloger. 

De manière connue, une pièce d’horlogerie 200 telle qu’une montre illustrée à la 
figure 13, comprend essentiellement : 

- un boîtier 202, 

- un mouvement horloger 203 contenu dans le boîtier 202, 

- généralement, un remontoir 204, 


= un cadran 205, 
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- un verre 206 recouvrant le cadran 205, 

- un indicateur de temps 207, comprenant par exemple deux aiguilles 207a, 
207b respectivement pour les heures et les minutes, disposé entre le verre 206 et le 
cadran 205 et actionné par le mouvement horloger 203. 

Comme représenté schématiquement sur la figure 14, le mouvement horloger 
203 peut comprendre par exemple : 

- un dispositif 208 de stockage d’énergie mécanique, généralement un 
ressort de barillet, 

- une transmission mécanique 209 mue par le dispositif 208 de stockage 
d’énergie mécanique, 

- l’indicateur de temps 207 susmentionné, 

- un organe de distribution d’énergie 210 (par exemple une roue 
d’échappement), 

- une ancre 211 adaptée pour séquentiellement retenir et libérer l’organe de 
distribution d’énergie 210, 

- un régulateur 212, qui est un mécanisme comportant un organe réglant 
oscillant contrôlant l’ancre 211 pour la déplacer régulièrement de façon que l’organe de 
distribution d’énergie soit déplacé pas à pas à intervalles de temps constants, et, 
éventuellement, 

- un organe de découplage 213, qui est interposé entre le régulateur 212 et 
l'ancre 211. 

L'invention ne se limite pas au seul mode de réalisation décrit ci-avant en regard 
des figures, mais est, au contraire, susceptible de nombreuses variantes accessibles à 
l'homme de l’art. 

Tout d’abord, dans l’exemple de procédé décrit, les masses sont fixées sur les 
lames, plus précisément aux extrémités des lames, après le déploiement de la structure 
multicouche. Dans l’exemple décrit, cette fixation est réalisée à l’aide d’un brasage. 
Alternativement, cependant, les masses sont fixées à la ou aux lames, en particulier aux 
extrémités de ces lames, par surmoulage, serrage, clipsage, collage, soudage, 
notamment soudage par point, en particulier soudage par point au laser, ou tout autre 


procédé accessible à l’homme de l’art. 
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Les masses peuvent étre rapportées sur la structure multicouche déployée, sous 
forme d’une découpe dans une couche de matériau supplémentaire que l’on superpose à 
la structure multicouche déployée. La découpe dans la couche de matériau 
supplémentaire peut notamment former des logements de réception des extrémités des 
lames flexibles, en particulier des palets fixés aux extrémités des lames, la réception 
étant alors, de préférence, réalisée avec serrage. 

Également, selon une variante, les masses peuvent être formées par la structure 
multicouche. Les masses sont alors disposées en vis-à-vis des extrémités des lames ou 
des palets fixés à ces extrémités au moment du déploiement de la structure multicouche. 

Par ailleurs, dans l’exemple de procédé décrit, celui-ci comporte une étape de 
blocage de la structure en position déployée. Cette étape est a priori facultative. Elle est 
toutefois préférée quand d’autres manipulations de la structure en position déployée 
sont souhaitées pour aboutir au mécanisme. Dans le cas où un tel blocage est à réaliser, 
celui-ci peut être obtenu par tout moyen accessible à l’homme de l’art, notamment par 
collage, surmoulage, brasage, clipsage, soudage, notamment soudage par point, en 
particulier soudage par point au laser ou, plus généralement, par fixation ensemble 
d’éléments de la structure en position déployée. 

De plus, le procédé de fabrication d’un mécanisme peut comporter une étape 
d’assemblage de nombreuses couches les unes sur les autres. De préférence, cependant, 
le nombre de couches de matériau superposées est compris entre dix et cinquante. 

Enfin, dans l’exemple décrit, un unique mécanisme 100 est obtenu par mise en 
œuvre du procédé. Cependant, de manière avantageuse, il peut être prévu qu’un même 
empilement de couches permette la formation d’une pluralité de structures multicouches 
et/ou d’une pluralité de structures déployées. On peut ainsi améliorer sensiblement le 
rendement du procédé de fabrication d’un mécanisme. 

Enfin, les arêtes cannelées évoquées dans l’exemple décrit peuvent être 
remplacées par des amorces de pliage. Notamment, les amorces de pliages peuvent être 
réalisées par des découpes partielles des couches. Les découpes partielles peuvent 
consister en des découpes en pointillés et/ou en une découpe sur une partie seulement de 
l'épaisseur des couches. Dans le cas d'une découpe sur une partie seulement de 
l'épaisseur des couches, la découpe partielle peut éventuellement étre continue. Une 


découpe totale des couches peut également étre envisagée. 
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REVENDICATIONS 


1. Procédé de fabrication dun mécanisme (100), notamment d'un mécanisme 
flexible, comprenant les étapes consistant à : 
1) assembler des couches planes (10; 56; 58; 60; 64) ensemble pour 
former une structure multicouche sensiblement plane (68) ; 
11) déployer la structure multicouche selon une direction (Z) sensiblement 
normale aux couches planes (10 : 56 ; 58 ; 60 ; 64) ; 
procédé dans lequel au moins une première couche (60) desdites couches (10 ; 56 ; 58 ; 
60 ; 64) forme au moins une lame (62) flexible dans le mécanisme (100), la ou les lames 
(62) étant fixées, dans le mécanisme (100), à au moins une masse (92), de préférence à 
deux masses (92), la ou chaque masse (92) étant plus rigide que la ou les lames (62), la 
ou les lames (62) étant fixées à la ou à chaque masse (92) à une étape postérieure à 


l'étape ii). 


2. Procédé selon la revendication 1, dans lequel chaque lame (62) présente, dans le 
mécanisme (100), une longueur libre (L) supérieure au tiers de la largeur de la lame (62) 
considérée, la longueur libre (L) étant définie comme étant : 
- Іа longueur de la lame (62) qui n'est pas en contact avec la masse (92), dans le 
cas oü la lame (62) est fixée à une masse (92), ou 
- la longueur de la lame (62) qui s'étend entre les deux masses (92), sans être en 
contact avec l'une des masses (92), dans le cas où la lame (62) est fixée à deux 
masses (92), 
la ou chaque lame (62) n'étant de préférence, sur la longueur libre (L), en contact avec 


aucun autre élément du mécanisme (100). 


3. Procédé selon la revendication 1 ou 2, comprenant une étape iii) postérieure à 


l'étape ii), consistant à bloquer la structure multicouche en position déployée (38). 


4. Procédé selon la revendication 3, dans lequel à l'étape iii), la structure est 
bloquée en position déployée (88) en mettant en œuvre l'un au moins parmi un 


surmoulage, un brasage, un clipsage, un collage, un soudage, notamment un soudage 
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par point, en particulier un soudage par point au laser, et un serrage, d’au moins une 


partie du mécanisme, notamment d au moins une articulation du mécanisme. 


5. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 


ou chaque masse (92) est rapportée à une extrémité, de préférence à une extrémité 


respective, d’une desdites au moins une lame (62). 


6. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou chaque masse (92) est fixée à la lame (92) ou à chaque lame (62) par : 

- surmoulage ; 

- brasage ; 

- clipsage ; 

- collage ; 

- soudage, notamment soudage par point, en particulier soudage par point au 

laser ; 


- serrage. 


7. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les masses (92) sont réalisées par au moins une des couches planes (10 ; 56 ; 58 ; 60 ; 


64) assemblées à l’étape 1). 


8. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les masses (92) sont en l’un parmi le tungstène, le molybdène, l’or, l’argent, le 
tantale, le platine, les alliages comprenant ces éléments et un matériau polymère chargé 


de particules de densité supérieure à dix, notamment de particules en tungstène. 


9. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les lames (62) sont en l’un parmi le silicium, le verre, le saphir, le diamant, 
notamment le diamant synthétique, en particulier le diamant synthétique obtenu par 
procédé de déposition chimique en phase vapeur, le titane, un alliage de titane, 


notamment un alliage de la famille des Gum metal® et un alliage de la famille des 
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élinvars, en particulier l’Elinvar O, le Nivarox ®, le Thermelast ®, le Ni-Span-C ®, le 


Precision С ®. 


10. Procédé selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel, à 
l'étape 1), on assemble entre dix et cinquante couches planes (10; 56; 58; 60; 64) 


ensemble. 


11. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les lames (62) ont une largeur, une épaisseur et un rapport d’aspect défini comme 
étant égal au rapport de la largeur de la lame (62) sur l’épaisseur de la lame (62), le 


rapport d’aspect de chaque lame étant supérieur à 10, de préférence supérieur à 25. 


12. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les lames (62) ont une épaisseur supérieure ou égale à 1 um, de préférence 
supérieure à 5 um, et/ou inférieure ou égale 30 um, de préférence inférieure ou égale à 


20 um, de préférence encore inférieure ou égale à 15 um. 


13. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou les lames (62) ont une largeur supérieure ou égale à 0,1 mm et/ou inférieure ou égale 


à 2 mm, de préférence inférieure ou égale à 1 mm. 


14. | Procédé selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel 
structure multicouche sensiblement plane (68) forme au moins un échafaudage de 
montage (86), le procédé comprenant une étape iv), de préférence postérieure à l'étape 
111) le cas échéant, consistant à détacher la structure en position déployée (88), du au 


moins un échafaudage de montage (86). 


15. | Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel 
chaque couche (10 ; 56 ; 58 ; 60 ; 64) est soumise, de préférence avant son assemblage, 
à une étape d'usinage, notamment de découpe laser, d'usinage chimique, d'étampage, 


de fraisage, d'électroérosion à fil et/ou à une étape de mise en forme, notamment à une 
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étape de mise en forme par ajout de matiére, en particulier une étape de mise en forme 


par LIGA ou par moulage par injection. 


16. Procédé selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel une 
pluralité de structures multicouches sensiblement planes (68), respectivement de 
structures en positon déployée (88), sont obtenues à l’étape 11), respectivement à l’étape 


111), à partir d’un unique assemblage de couches à l’étape 1). 


17. Procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes, dans lequel la 
ou chaque lame (62) est en un matériau plus souple que la ou chaque masse (92) qui est 


fixée sur ladite lame (62). 


18. Utilisation d’un procédé selon l’une quelconque des revendications précédentes 
pour fabriquer tout ou partie d’un mouvement horloger (203), notamment un régulateur 


(212) pour mouvement horloger (203). 


19. Mécanisme, notamment mouvement horloger (203) pour pièce d’horlogerie 
(200), réalisé en tout ou partie en mettant en œuvre un procédé selon l’une quelconque 


des revendications 1 à 17. 
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Dispositif de régulation pour pièce d'horlogerie avec oscillateur 
harmonique ayant des masses rotatives et une force de rappel 
commune 


Domaine technique 


[0001] La présente invention a pour objet un dispositif de régulation sur 
la base d'un oscillateur harmonique avec une pluralité de masses rotatives 
et une force de rappel commune, destiné à étre intégré dans une piéce 
d'horlogerie, notamment dans une montre-bracelet. Des modes de 
réalisation de l'invention comportent notamment des oscillateurs à deux ou 
plus degrés de liberté, dans lesquels un élément suit une trajectoire 
périodique sensiblement circulaire ou elliptique, sous l'action d'une force 
de rappel centrale. Ces oscillateurs sont aussi connus sous la dénomination 
de "oscillateurs harmoniques isotropes". 


Etat de la technique 


[0002] Des efforts visant à réaliser un organe réglant ne nécessitant pas 
d'étre couplé à un échappement, ont déjà été entrepris à plusieurs époques 
depuis l'existence des mouvements horlogers mécaniques à échappements. 
Un exemple récent de ce genre d'effort est le document WO2015/104692 
qui comprend, en outre, une revue structurée de nombreuses approches 
théoriques pour réaliser un oscillateur harmonique de cette sorte, ainsi que 
des bases théoriques de la physique d'un tel oscillateur. 


[0003] Un autre exemple est le document EP3054358 qui divulgue un 
oscillateur horloger comportant un cadre rigide, une pluralité de 
résonateurs primaires distincts, déphasés temporellement et 
géométriquement, et comportant chacun au moins une masse inertielle 
rappelée vers ledit cadre par un moyen de rappel élastique, des moyens de 
couplage agencés pour permettre l'interaction desdits résonateurs 
primaires, et des moyens d'entrainement agencés pour entraíner lesdites 
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masses inertielles à l'aide d'un moyen de commande. Ce dispositif réalise 
une forme d'exécution spécifique d'un oscillateur harmonique isotrope 
dans lequel lesdits résonateurs primaires sont des résonateurs rotatifs 
équipés chacun d'un moyen de rappel propre et sont agencés de telle facon 
que les axes des articulations de deux quelconques desdits résonateurs 
primaires et l'axe d'articulation dudit moyen de commande ne sont jamais 
coplanaires. Si cette proposition est plus détaillée, la construction 
spécifique proposée impose un certain nombre de limitations, en particulier 
concernant la position des axes des articulations des résonateurs primaires 
et du moyen de commande, et la pluralité de moyens de rappel nécessitant 
chacun un réglage. 


[0004] Le document FR6308310009 dévoile un moyen de réaliser un 
oscillateur harmonique isotrope qui n'est cependant pas utilisable dans une 
montre bracelet. 


[0005] La demande de brevet suisse CH00679/17, qui émane du 
déposant de la présente demande de brevet et dont le contenu est 
intégralement incorporé par référence dans la présente demande de 
brevet, divulgue un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger sur la 
base d'un oscillateur harmonique isotrope, destiné à étre intégré dans une 
piéce d'horlogerie. 


[0006] Malgré le fait que plusieurs solutions de l'art antérieur existent 
pour réaliser un organe réglant sur la base d'un oscillateur harmonique 
isotrope, ces solutions ne sont pas complétement satisfaisantes, notamment 
en ce qui concerne la complexité de construction et de réglage, leur 
compacité ainsi que la précision de marche. 


[0007] En particulier, l'oscillateur présenté dans le document EP3054358 
qui comporte plusieurs résonateurs primaires rotatifs indépendants est 
difficile à régler à cause de la difficulté d'identifier sur quel paramétre agir 
entre les rigidités des éléments élastiques de rappel, et les moments 
d'inertie des masses pivotantes, avec un risque d'accentuer l'instabilité en 
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essayant de régler la fréquence propre. Par ailleurs les variantes à quatre 
oscillateurs qui permettent d'améliorer la stabilité du systéme sont 
encombrantes et difficiles à intégrer dans un mouvement horloger. 


[0008] De plus, dans un tel oscillateur utilisant plusieurs résonateurs 
rotatifs, la trajectoire en arc de cercle des points d'articulation des bielles 
sur les balanciers est une cause d'instabilité : Pour une trajectoire théorique 
circulaire du moyen de commande central, les points de vitesse nulle et de 
vitesse maximale desdits points d'articulation ne se trouvent pas à une 
distance égale les uns des autres, la distance de freinage est différente de 
celle d'accélération, de sorte que l'inertie percue par ledit moyen moteur 
dans les phases d'accélération n'est pas identique à celle des phases de 
décélération. Le déplacement transversal du moyen de commande central 
en référence à la direction des bielles et la variation du rayon orbitale de 
l'élément de liaison accentuent encore cette dissymétrie. 


[0009] Ce déséquilibre perturbe la trajectoire de l'élément de liaison et 
impose, pour en limiter les effets, des contraintes dimensionnelles par 
exemple au niveau de la longueur des bielles, du rayon du point de pivot 
des bielles et des amplitudes angulaires des balanciers. On peut également 
compenser cette dissymétrie en disposant deux balanciers symétriquement 
en référence à l'axe de l'oscillateur. Il serait préférable de pouvoir se libérer 
d'au moins une partie de ces contraintes, notamment afin de limiter le 
nombre de balanciers rotatifs, de rendre le fonctionnement du systéme 
visible en réduisant la fréquence et en augmentant l'amplitude des 
oscillations et/ou l'inertie des balanciers, d'améliorer la stabilité de 
l'oscillateur, et de limiter l'encombrement général de l'organe réglant en 
facilitant son intégration. 


[0010] Par ailleurs, la trajectoire circulaire des points d'articulation des 
bielles et les variations du rayon orbital de l'élément de commande central 
dues aux variations de couple moteur est une source de détérioration de 
l'isochronisme d'un tel oscillateur. Le déplacement théorique circulaire de 
l'élément de commande central est décomposé en plusieurs déplacements 


10 


15 


20 


25 


WO 2019/106448 PCT/IB2018/057658 


théoriques linéaires des axes d'articulation des moyens de transmission sur 
les balanciers qui correspondent au déplacement de la projection de 
l'élément de commande central sur les axes paralléles aux bielles. Lorsque 
le couple moteur augmente, le rayon orbital de l'élément de commande 
central augmente ainsi que l'amplitude angulaire des balanciers si bien que 
la composante transversale, en référence aux bielles, des déplacements des 
axes d'articulation devient non négligeable. La vitesse tangentielle du point 
d'articulation devient sensiblement plus importante que celle de sa 
projection sur l'axe défini par la bielle correspondante et l'inertie percue 
qui serait celle d'une masse avec un mouvement purement linéaire, 
augmente. ll en résulte une variation de la fréquence de l'oscillateur en 
fonction du couple moteur qui impose de limiter l'amplitude angulaire 
d'oscillation des masses pour ne pas détériorer l'isochronisme. 


Bref résumé de l'invention 


[001 1] Le but de la présente invention est de remédier, au moins 
partiellement, aux inconvénients des dispositifs de l'art antérieur en 
proposant un oscillateur harmonique isotrope dont l'intégration dans un 
mouvement horloger et le réglage sont simplifiés et dont les performances 
et la stabilité sont améliorées. 


[0012] A cet effet, la présente invention propose des dispositifs de 
régulation d'un mécanisme horloger sur la base d'un oscillateur 
harmonique isotrope du type susmentionné qui se distinguent par les 
caractéristiques énoncées à la revendication 1. En général, le dispositif de 
régulation selon la revendication 1 comprend au moins un élément 
élastique de rappel agencé de maniére à réaliser une force de rappel 
commune à au moins un sous-ensemble desdites masses. Avantageusement, 
les masses ne sont pas équipées chacune d'un moyen de rappel propre les 
rappelant vers la structure et ne forment pas chacune de résonateur 
distinct, de sorte qu'il est possible de s'affranchir de certains inconvénients 
précités des dispositifs de l'art antérieur, cela tout en bénéficiant d'une 
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construction simple utilisant des masses montées de manière rotative sur le 
bati rigide du dispositif de régulation. 


[0013] Dans une premiére forme d'exécution préférée du dispositif de 
régulation selon la présente invention, ledit élément élastique de rappel est 
formé par le moyen d'entrainement qui réalise ladite force de rappel 
commune en exercant une force sensiblement radiale sur l'élément de 
liaison tendant à le ramener vers l'axe de l'oscillateur. Un tel moyen 
d'entrainement permet de simplifier la construction du dispositif de 
régulation, et de simplifier son réglage. 


[0014] Dans une seconde forme d'exécution préférée du dispositif de 
régulation selon la présente invention, ledit élément élastique de rappel est 
formé par les moyens de transmission. Cette forme d'exécution peut étre 
réalisée par des bras flexibles ayant une rigidité choisie de sorte à étre apte 
à servir simultanément de moyen de transmission et de moyen de rappel 
élastique des masses. Par ces mesures, le dispositif de régulation d'un 
mécanisme horloger peut étre agencé de maniére particuliérement simple 
et efficace, notamment en étant produit de maniére monolithique. 


[0015] Dans une troisiéme forme d'exécution préférée du dispositif de 
régulation selon la présente invention, le dispositif de régulation comprend 
des masses couplées deux à deux élastiquement. Un élément de rappel 
élastique est situé entre les deux masses de chaque couple de masses. Cette 
forme d'exécution permet de réaliser un oscillateur flottant dont la 
position neutre n'est pas définie en référence au bati mais en référence à la 
position de l'élément de liaison, corrigeant ainsi la dissymétrie due au 
déplacement latéral de cet élément de liaison en référence à chaque moyen 
de transmission. Cette configuration présente comme autre avantage, pour 
des masses rotatives identiques, de doubler l'énergie du systéme en 
doublant la déformation de l'élément élastique et la vitesse relative des 
masses. Cela permet de réduire la fréquence de l'oscillateur pour rendre ses 
oscillations plus visibles ou alternativement, de réduire la taille des masses 
rotatives pour faciliter l'intégration de l'oscillateur. A caractéristiques 
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identiques, l'amplitude angulaire des oscillations des masses en référence 
au báti est divisée par deux ce qui permet d'améliorer l'isochronisme en cas 
de variation du couple moteur. 


[0016] Dans une quatriéme forme d'exécution préférée le dispositif de 
régulation comprend deux masses de préférence coaxiales, couplées 
élastiquement par un élément élastique de rappel situé entre ses deux 
masses et reliées à l'élément de liaison par des éléments de transmissions 
sensiblement perpendiculaires. Dans cette configuration les deux masses 
sont déphasées d'un quart de période dans le référentiel du bati tout en 
étant en opposition de phase dans le référentiel oscillant fictif qu'elles 
forment entre elles. Cette configuration présente les mémes avantages que 
la troisième forme d'exécution avec l'avantage supplémentaire de pouvoir 
réaliser un oscillateur comportant seulement deux masses rotatives 
superposées qui permet aussi bien de concevoir un oscillateur spectaculaire 
avec des masses de grandes dimensions oscillant à basse fréquence ou un 
oscillateur trés compact facilement intégrable. 


[0017] Par ailleurs, l'invention concerne également un mouvement 
horloger mécanique et une piéce d'horlogerie comportant au moins un 
dispositif de régulation selon la présente invention. 


[0018] D'autres caractéristiques, ainsi que les avantages correspondants, 
ressortiront des revendications dépendantes, ainsi que de la description 
exposant ci-aprés l'invention plus en détail. 


Bréve description des figures 


[0019] Les dessins annexés représentent schématiquement et à titre 
d'exemple plusieurs formes d'exécution de l'invention. 
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[0020] Les figures la 1b et Ic montre différentes configurations d'une 
premiere forme d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme 
horloger selon la présente invention. 


[0021] La figure 2 montre une vue schématique d'une seconde forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention. 


[0022] Les figures 3a à 3| montrent deux configurations dans différentes 
positions, d'une troisième forme d'exécution d'un dispositif de régulation 
selon la présente invention. 


[0023] Les figures 4a à 4f montrent, dans différentes positions, une 
quatrième forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente 
invention. 


[0024] Les figures 5a à 5c représentent deux variantes d'un moyen 
d'entraînement comportant un élément élastique destiné à exercer une 
force de rappel sur l'élément de liaison. La figure 5c est une coupe selon le 
plan A-A de la figue 5b. 


Exemple(s) de mode de réalisation de l'invention 


[0025] L'invention sera maintenant décrite en détail en référence aux 
dessins annexés illustrant à titre d'exemple plusieurs formes d'exécution de 
l'invention. 


[0026] La présente invention se rapporte à un dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger comprenant un oscillateur harmonique isotrope, 
le dispositif étant destiné à étre intégré dans une piece d'horlogerie. 


[0027] La figure 1a illustre schématiquement et à titre d'exemple une 
premiére forme d'exécution d'un tel dispositif. Ce dispositif de régulation 1 
comporte un bati rigide non-illustré, deux masses 2.1, 2.2 formées par des 
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balanciers horlogers montés de maniére rotative sur ledit bati rigide autour 
d'axes de rotation 2.1a, 2.2a. Le dispositif de régulation 1 comporte encore 
un moyen d'entrainement 3 apte à étre entrainé en rotation par le 
mouvement de ladite piéce d'horlogerie autour d'un axe de l'oscillateur 3a. 
Le moyen d'entrainement 3 comporte une rainure 3b s'étendant dans une 
direction sensiblement radiale en référence à l'axe de l'oscillateur 3a et 
dans laquelle est logé un élément de liaison 4 apte à se déplacer le long de 
la rainure et prenant ici la forme d'une goupille. La rainure est agencée 
pour garantir une excentricité minimale à l'élément de liaison afin de 
permettre le démarrage du dispositif de régulation. L'élément de liaison 4 
est ainsi libre en translation selon une direction sensiblement radiale en 
référence à l'axe de l'oscillateur et passant par l'élément de liaison 4 alors 
qu'il est lié cinématiquement au moyen d'entrainement 3 selon une 
direction sensiblement orthoradiale en référence à l'axe de l'oscillateur 3a 
et à la position de l'élément de liaison 4. Le dispositif de régulation 1 
comporte encore des moyens de transmission 5.1, 5,2 couplés, d'une part, 
audit élément de liaison 4 et, d'autre part, auxdites masses 2.1, 2,2. Les 
moyens de liaison 5.1, 5,2 prennent ici la forme de bielles reliées entre-elles 
par une extrémité de maniére pivotante par l'intermédiaire de l'élément de 
liaison 4 et montées pivotantes par leur autre extrémité sur les masses 2.1, 
2,2 par l'intermédiaire d'axes d'articulation 2,1 b, 2,2 b. 


[0028] Par "direction orthoradiale" on entend, dans le cadre de 
l'invention, une direction perpendiculaire à la direction radiale en 
référence à l'axe de l'oscillateur passant par l'élément de liaison 4. 


[0029] Les masses 2.1, 2,2, sont placées sur ledit bati rigide de maniére à 
ce que les deux bielles rigides 5.1, 5,2 sont orientées de facon sensiblement 
perpendiculaire l'une par rapport à l'autre et de facon à étre 
perpendiculaires à la direction radiale passant par leurs axes d'articulation 
respectifs 2,1 b, 2,2 b lorsque l'élément de liaison est centré sur l'axe de 
l'oscillateur 3a. Les masses 2.1, 2,2 sont équilibrées en rotation autour de 
leur axe afin que l'oscillateur reste insensible aux accélérations linéaires. 
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[0030] Le dispositif de régulation selon l'invention comporte encore un 
élément élastique de rappel 6 tendant à ramener l'élément de liaison vers 
l'axe de l'oscillateur 3a. Dans la première forme d'exécution, l'élément 
élastique de rappel 6 est situé au niveau du moyen d'entrainement 3 
comme cela est schématiquement représenté sur la figure 1a. Cette 
disposition particuliére permet de réaliser une force de rappel commune à 
l'ensemble des masses 2.1, 2.2 par l'intermédiaire de l'élément de liaison 4 
et des moyens de transmissions 5.1, 5.2. L'élément élastique de rappel 6 
posséde une constante élastique K adaptée à la fréquence de rotation 
stabilisée visée et apte à assurer une force de rappel linéaire. 


[0031] Les figures 5a à 5c présentent deux modes de réalisation d'un 
moyen d'entrainement 3 comportant un élément élastique de rappel 6 
pouvant être intégré dans un dispositif de régulation selon la première 
forme d'exécution. Le moyen d'entrainement 3 comporte un plateau 7 
entraîné en rotation par le rouage de la pièce d'horlogerie autour de l'axe 
de l'oscillateur 3a. Le moyen d'entrainement 3 comporte également un 
élément élastique de rappel 6 sous la forme d'une lame élastique fixée par 
une extrémité au plateau 7 et exercant une force de rappel sensiblement 
radiale tendant à ramener l'élément de liaison 4 vers l'axe de 

l'oscillateur 3a. L'élément de liaison 4 coopére, par exemple par 
l'intermédiaire d'une douille 45, avec une encoche 45 en forme de V 
formée soit directement sur la lame élastique, soit, comme cela est 
représenté, sur une bascule 7b pivotée sur le plateau 7. La bascule 7b 
permet de guider l'élément de liaison 4 sur une trajectoire sensiblement 
radiale en référence au moyen d'entrainement 3 et à l'axe de 

l'oscillateur 3a. Un excentrique 35 permet de régler la position de repos de 
l'élément de liaison lorsque l'oscillateur est à l'arrét. L'élément élastique de 
rappel 6 intégré dans le moyen d'entrainement 3 réalise dans ce cas une 
force de rappel commune à toutes les masses. 


[0032] llressort de la description du dispositif de régulation illustré à la 
figure la que, dès l'activation de la source d'énergie de la pièce 

d'horlogerie, l'entrainement du rouage provoque une rotation du moyen 
d'entrainement 3 qui provoque à son tour un mouvement de l'élément de 
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liaison 4. Le déplacement plan bidimensionnel de l'élément de liaison 4 est 
décomposé en deux déplacements linéaires orthogonaux transmis par les 
moyens de transmission 5.1, 5,2 aux masses 2.1, 2,2 qui se mettent à osciller. 
L'élément élastique de rappel 6 exerce une force de rappel linéaire orientée 
sensiblement radialement vers l'axe de l'oscillateur 3a. Ainsi, sous l'effet de 
la rotation du moyen d'entrainement 3, du guidage sensiblement radial de 
l'élément de liaison 4 en référence au moyen d'entrainement 3 et de la 
force de rappel centrale linéaire et isotrope exercée sur l'élément de 

liaison 4 relié aux masses oscillantes, l'élément de liaison 4 décrit une 
trajectoire sensiblement circulaire ou elliptique à une fréquence définie qui 
stabilise la vitesse de rotation du rouage. 


[0033] Le dispositif de régulation selon la premiére forme d'exécution 
décrite ci-dessus permet simplifier la fabrication et de faciliter le calibrage 
et le réglage d'un oscillateur isotrope, étant donné qu'il ne comporte qu'un 
seul élément élastique de rappel. 


[0034] Les figures 1b et 1c montrent des variantes de la premiére forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la 
présente invention. La figure 1b présente un oscillateur comportant trois 
masses 2.1, 2,2, 2,3 reliées à l'élément de liaison 4 par des moyens de 
transmission 5.1, 5,2, 5,3 sous forme de bielles disposées angulairement à 
environ 120? les unes des autres. La figure 1c présente un oscillateur 
comportant quatre masses 2,1, 2,2, 2,3, 2,4 reliées à l'élément de liaison 4 
par des moyens de transmission 5.1, 5,2, 5,3, 5,4 sous forme de bielles 
disposées angulairement à environ 90? les unes des autres. La configuration 
à quatre balanciers proposée, dans laquelle deux balanciers opposés ont 
des vitesses de rotations opposées, permet de compenser les accélérations 
angulaires. 


[0035] Il est possible de concevoir un oscillateur comportant plus de 
masses rotatives et/ou de varier la disposition géométrique des masses. 
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[0036] La figure 2 montre une vue schématique d'une seconde forme 
d'exécution d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger selon la 
présente invention. Dans la configuration présentée, l'oscillateur comporte 
quatre masses 2.1, 2.2, 2.3, 2.4, montées de maniére rotative sur le bati 
rigide et disposées d'une facon semblable à celles de la figure 1c. De facon 
originale, l'élément élastique de rappel 6 de ce dispositif de régulation est 
formé par les moyens de transmission qui réalisent une force de rappel 
commune des masses. Les moyens de transmission 5.1, 5.2, 5.3, 5.4 sont 
réalisés par une structure flexible monolithique en forme de croix dont les 
bras ont une rigidité choisie de sorte à servir simultanément de moyen de 
transmission et de moyen de rappel élastique des masses 2.1, 2.2, 2.3, 2.4. 
La transmission s'effectue principalement dans le sens longitudinal des bras 
flexibles et la force de rappel est créée principalement par la flexion dans le 
sens transversal des bras flexibles. Par conséquent, la force de rappel 
commune est réalisée dans ce cas par les bras flexibles qui servent à la fois 
de moyens de transmission entre les masses et l'élément de liaison 4, de 
couplage des masses opposées, de rappel élastique des masses transverses 
et dans le cas oü ils sont monolithiques avec les masses, d'articulation à 
leurs extrémités fixées sur les masses. Dans ce cas, les extrémités des bras 
flexibles de la croix pourront avantageusement étre reliées aux masses 
correspondantes par un col ayant une section réduite par rapport à la 
section des moyens de transmission afin de réaliser une liaison pivot. La 
force de rappel commune exercée par les bras flexibles peut étre ajustée 
par exemple par l'épaisseur, la hauteur, et/ou la longueur des bras ainsi que 
par leur matériau de fabrication. En particulier, il est possible d'utiliser un 
des moyens d'entrainement 3 décrits ci-dessus, dans lequel le ressort de 
rappel pourra étre supprimé ou calibré différemment. 


[0037] De maniére avantageuse, le dispositif de régulation selon la 
seconde forme d'exécution peut étre fabriqué de sorte que les masses 2.1, 
2.2, 2.3, 2.4 et les bras flexibles formant les moyens de transmission sont 
réalisés par une piéce monolithique, telle qu'illustrée schématiquement à la 
figure 2. Cela a l'avantage d'offrir la possibilité de réaliser un organe 
réglant très plat. ІІ est bien évidemment possible de réaliser le dispositif de 
régulation à l'aide de techniques conventionnels, c'est-à-dire d'utiliser des 
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piéces séparées pour les masses et la croix flexible ainsi que de réaliser les 
articulations des bras sur les masses de facon traditionnelle à l'aide de 
pivots. La forme d'exécution présentée avec quatre masses oscillantes n'est 
qu'une configuration avantageuse d'un tel oscillateur. La présente 
invention couvre également les configurations comportant une croix 
flexible relié à trois masses et plus. Les croix présentant un nombre de bras 
pair peuvent étre réalisées avec des segments de flexion identiques 
couplant entre elles deux masses opposées. Les pivots des masses 
pourraient indifféremment étre réalisés de maniére traditionnelle ou à 
l'aide d'éléments flexibles, par exemple des cols à section réduite, dont la 
rigidité resterait faible comparée à celle de la croix flexible. 


[0038] Les figures 3a à 3l représentent deux variantes d'une troisiéme 
forme d'exécution d'un dispositif de régulation selon la présente invention, 
dans différentes positions. Le moyen d'entrainement 3 de ce dispositif de 
régulation n'est illustré que symboliquement par le plateau rotatif. Ce 
dispositif de régulation comprend deux paires de masses 2.1, 2.3, 2.2, 2.4 
sous forme de balanciers, chaque paire de masses comportant un élément 
élastique de rappel 6.1, 6,2 situé entre ses deux masses. De plus, chaque 
masse 2.1, 2.3, 2.2, 2,4 des paires de masses est reliée par l'intermédiaire 
d'un moyen de transmission 5.1, 5,3, 5,2, 5,4 sous forme de bielles, à 
l'élément de liaison 4. Les masses sont équilibrées et disposées de maniére à 
ce que les moyens de transmissions d'une paire soient disposés 
sensiblement à 90? par rapport à ceux de l'autre paire. Les bielles d'une 
paire de masses sont articulées sur des points sensiblement diamétralement 
opposés des balanciers ce qui provoque une oscillation en sens opposé des 
deux balanciers d'une paire de masses donnée. Le pivotement en sens 
contraire des deux balanciers d'une paire permet d'améliorer l'insensibilité 
du dispositif de régulation aux accélérations angulaires. 


[0039] Les figures 3a à 3f montrent une premiere variante dans laquelle 
les balanciers de chaque paire sont coaxiaux et couplés élastiquement entre 
eux par des éléments élastiques de rappel 6.1, 6.2 sous forme de ressorts 
spiral. 
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[0040] Les figures 3g à 3l représentent une deuxième variante dans 

laquelle les balanciers d'une paire sont couplés par un élément de rappel 
élastique 6.1, 6.2 sous la forme d'une lame-ressort et juxtaposés de sorte 
que leurs moyens de transmission respectifs sont sensiblement paralléles. 


[0041] Dans les deux variantes les paires de masses sont disposées de 
maniére que les moyens de transmission d'une paire sont sensiblement 
orthogonaux à ceux de l'autre paire permettant ainsi de décomposer le 
déplacement plan de l'élément de liaison 4 en deux composantes quasi 
linéaires des points d'articulation des bielles sur les balanciers. Les éléments 
élastiques de rappel 6.1, 6,2 sont calibrés ou réglés de maniére que 
l'élément de liaison 4 se trouve sur l'axe de l'oscillateur 3a lorsque les deux 
éléments élastiques de rappel ne sont pas déformés. Lorsque l'élément de 
liaison se trouve dans une position excentrée par rapport à l'axe de 
l'oscillateur 3a, les éléments élastiques de rappel 6.1, 6,2 exercent un couple 
tendant à ramener les balanciers dans une position angulaire relative 
neutre en transmettant des efforts à l'élément de liaison 4 dont la 
résultante est une force centripéte tendant à ramener l'élément de liaison 4 
vers l'axe de l'oscillateur 3a. 


[0042] De facon originale, chaque paire de balanciers est flottante en 
référence au bati et sa position neutre oscille de facon à suivre les 
déplacements de l'élément de liaison 4. Ainsi la position neutre des masses 
n'est plus définie en référence au bati mais en référence à l'élément de 
liaison. Un premier avantage de cette troisiéme forme d'exécution est de 
corriger les défauts d'isochronisme résultant des dissymétries dues au 
déplacement latéral relatif de l'élément de liaison 4 par rapport aux points 
d'articulation des moyens de transmission sur les masses, causés par la 
trajectoire circulaire des points d'articulation et par les variations du rayon 
orbital en fonction du couple moteur. 


[0043] Cette configuration présente comme autre propriété de doubler 
l'énergie du systéme sans modifier l'amplitude angulaire de l'oscillation des 
masses en référence au bâti ou alternativement, permet pour une même 


10 


15 


20 


25 


30 


WO 2019/106448 PCT/IB2018/057658 


14 


énergie, de réduire cette amplitude de moitié ou de réduire la taille des 
balanciers. En effet la déformation angulaire de l'élément élastique est 
doublée pour une méme amplitude d'oscillation des masses en référence au 
báti. Il en résulte des avantages en termes d'isochronisme dà au meilleur 
respect de la trajectoire rectiligne théorique souhaitée pour les points 
d'articulation des bielles ainsi qu'en terme de facilité d'intégration due à la 
plus grande vitesse de rotation relative des masses qui permet d'en réduire 
la taille sans modifier l'inertie du systéme. 


[0044] Les figures 4a à 4f représentent une quatriéme forme d'exécution 
d'un dispositif de régulation d'un mécanisme horloger comprenant deux 
masses 2.1, 2.2 de préférence coaxiales, couplées élastiquement par un 
élément élastique de rappel 6 situé entre les deux masses 2.1, 2.2. Les deux 
masses sont reliées à l'élément de liaison par des éléments de transmissions 
5.1, 5.2 sensiblement perpendiculaires lorsque l'élément élastique 6 est au 
repos, par exemple dans les configurations représentées aux figures 4c et 
4e. Dans cette configuration les points d'articulations des éléments de 
liaison sur les masses sont décalés de 90? en référence à l'axe de pivotement 
des masses. Il résulte de cet agencement que les deux masses oscillantes 
sont déphasées d'un quart de période dans le référentiel du bati tout en 
étant en opposition de phase dans le référentiel oscillant fictif qu'elles 
forment entre elles. La force de rappel de l'élément de liaison est assurée 
d'une part par la résultante radiale, en référence à l'axe de pivot des 
masses, des actions des deux éléments de liaison et d'autre part, par la 
composante radiale en référence à l'axe de l'oscillateur, de l'action de 
l'élément de liaison sur le moyen d'entrainement. 


[0045] Cette configuration présente les mêmes avantages que la 
troisieme forme d'exécution avec l'avantage supplémentaire de pouvoir 
réaliser un oscillateur comportant seulement deux masses rotatives qui 
permet aussi bien de concevoir un oscillateur spectaculaire avec des masses 
de grandes dimensions oscillant à basse fréquence ou un oscillateur trés 
compact facilement intégrable. La superposition des balanciers oscillants 
déphasés d'un quart de période et éventuellement de de plateforme 
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oscillante déphasée d'un huitiéme de période, permet de provoquer un 
effet visuel original. 


[0046] Il ressort de la description figurant ci-dessus que les dispositifs de 
régulation d'un mécanisme horloger selon les seconde, troisiéme et 
quatriéme formes d'exécution comportent tous un élément élastique de 
rappel situé entre au moins deux des masses 2.1, 2,2, 2,3, 2,4 et agencé de 
maniére à réaliser une force de rappel commune pour au moins un sous 
ensemble des masses 2.1, 2,2, 2,3, 2,4. De méme que pour le premier mode 
de réalisation, cette disposition permet de simplifier la construction, le 
calibrage ou le réglage d'un tel dispositif comparé à ceux de l'art antérieur. 
Il est bien évidemment possible de combiner les différentes formes de 
réalisation entre-elles en particulier en utilisant un moyen d'entrainement 
semblable à celui présenté aux figures 5a à 5c avec les formes d'exécution 
deux à quatre. 


[0047] Par ailleurs, les liaisons pivots des masses oscillantes sur le bati et 
des éléments de liaison sur les masses, peuvent étre réalisés de facon 
traditionnelle ou de maniére monolithique avec des éléments flexibles 
déformables en raison de l'amplitude angulaire limitée des oscillations. 
Dans le cas d'une construction monolithique, la raideur des éléments 
flexibles réalisant les liaisons pivot reste faible comparé à celle de l'élément 
élastique de rappel. 


[0048] Dans toutes les formes d'exécution du dispositif de régulation 
d'un mécanisme horloger décrites ci-dessus, le dispositif comprend au 
moins un élément élastique de rappel 6, 6.1, 6.2 agencé de maniére à 
réaliser une force de rappel commune soit à au moins un sous-ensemble 
soit à l'ensemble desdites masses 2.1, 2.2, 2.3, 2.4. Les éléments élastiques 
de rappel ne sont pas situés entre les masses et le bati rigide et aucune 
masse ne dispose d'un élément élastique de rappel particulier, de sorte à 
former un résonateur distinct avec cette masse. 


WO 2019/106448 PCT/IB2018/057658 


16 


[0049] La présente invention concerne également un mouvement 
horloger intégrant un tel dispositif de régulation et une piéce d'horlogerie 
comportant un tel mouvement. 


Symboles de référence 


[0050] 
1 dispositif de réglage 
2.1, 2.2, 2.3, 2.4 masses, balanciers 


2.1a, 2.2a, 2.3a, 2.4a axes de rotation des masses 


2.1b, 2.2b articulation 

3 moyen d'entrainement 

3a axe de rotation du moyen d'entrainement 
3b rainure 

4 élément de liaison 

5,1, 5.2, 5.3, 5.4 moyens de transmission 

6, 6.1, 6.2 élément élastique de rappel 

7b bascule 

7c lame élastique 

35 excentrique 


A-A plan de coupe (figure 5c) 


WO 2019/106448 PCT/IB2018/057658 


17 


Revendications 


1. Dispositif de régulation (1) comprenant un oscillateur harmonique 
isotrope, destiné à étre intégré dans une piéce d'horlogerie, ledit dispositif 
5 de régulation comportant : 


- au moins deux masses distinctes (2.1, 2.2, 2.3, 2.4) destinées à être 
montées de manière pivotante en référence à un bâti de la pièce 
d'horlogerie et équilibrées sur leurs axes de pivotement, 


- ип moyen d'entraînement (3) apte à être entraîné en rotation par le 
10 mouvement de ladite pièce d'horlogerie autour d'un axe de 
l'oscillateur (3a), 


- un élément de liaison (4), lié cinématiquement au moyen 
d'entrainement (3) selon une direction sensiblement ortho-radiale en 
référence à l'axe de l'oscillateur (3a) et à la position de l'élément de 

15 liaison et libre en translation selon une direction sensiblement radiale, 


- des moyens de transmission (5.1, 5.2, 5.3, 5.4) reliant l'élément de 
liaison (4) aux masses (2.1, 2.2, 2.3, 2.4), 


caractérisé en ce que le dispositif de régulation comprend au moins un 
élément élastique de rappel (6, 6.1, 6.2) agencé de manière à réaliser une 
20 force de rappel commune à au moins un sous-ensemble desdites masses 
(2.1, 2.2, 2.3, 2.4) tendant à ramener l'élément de liaison (4) vers l'axe de 
l'oscillateur (3a). 


2. Dispositif de régulation selon la revendication 1, caractérisé en ce que 
l'au moins un élément élastique de rappel (6, 6.1, 6.2) est commun à 
25 l'ensemble des masses (2.1, 2.2, 2.3, 2.4). 


3. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédente, 
caractérisé en ce que le moyen d'entrainement (3) comporte une bascule 7b 
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agencée pour guider l'élément de liaison (4) selon une trajectoire 
sensiblement radiale en référence à l'axe de l'oscillateur (3a). 


4. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, 
caractérisé en ce que le moyen d'entrainement (3) comporte un dispositif 
de réglage d'excentricité (35). 


5. Dispositif de régulation selon l'une des revendication 2 à 4, caractérisé 
en ce que l'au moins un élément élastique de rappel (6) est situé sur le 
moyen d'entrainement (3) de maniére à exercer une force de rappel 
sensiblement radiale sur l'élément de liaison (4). 


6. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédente, 
caractérisé en ce que l'au moins un élément élastique de rappel (6, 6.1, 6.2) 
est situé entre deux masses (2.1, 2.2, 2.3, 2.4). 


7. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes, 
caractérisé en ce que l'au moins un élément élastique de rappel (6, 6.1, 6.2) 
est un moyen de transmission (5.1, 5.2, 5.3, 5.4). 


8. Dispositif de régulation selon la revendication précédente dans lequel 
les moyens de transmission (5.1, 5.2, 5.3, 5.4) reliant les masses (2.1, 2.2, 2.3, 
2.4) à l'élément de liaison (4) et l'au moins un élément élastique de rappel 
(6, 6.1, 6.2) sont réalisés par une structure avec des bras flexibles servant 
simultanément de moyen de transmission et de moyen de rappel élastique 
des masses. 


9. Dispositif de régulation selon la revendication précédente, caractérisé 
en ce que l'au moins un élément élastique de rappel (6, 6.1, 6.2) est une 
croix comportant des bras flexibles reliés à au moins trois masses (2.1, 2.2, 
2.3, 2.4). 
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10. Dispositif de régulation selon la revendication précédentes, caractérisé 
en ce que la croix et les masses sont réalisées de facon monolithique. 


11.Dispositif de régulation selon la revendication 6, caractérisé en ce qu'il 
comporte au moins deux paires de masses (2.1, 2.3, 2.2, 2.4), les masses 
d'une paire étant couplées élastiquement par un élément élastique (6.1, 
6.2) 


12. Dispositif de régulation selon la revendication précédente dans lequel 
les masses (6.1, 6.2) d'une paire sont reliées à l'élément de liaison (4) par 
des moyens de transmission sensiblement paralléles. 


13.Dispositif de régulation selon la revendication 2, comprenant une paire 
de masses (2.1, 2.2) couplées élastiquement par un élément de rappel 
élastique (6), les moyens de transmission (5.1, 5.2) reliant les masses à 
l'élément de liaison étant sensiblement orthogonaux. 


14. Dispositif de régulation selon la revendication précédente dans lequel 
les masses sont coaxiales. 


15.Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédente, 
caractérisé en ce qu'il ne comporte pas de moyens de rappel élastique 
destinés à étre placés entre les masses et le bati. 


16. Dispositif de régulation selon l'une des revendications précédentes dans 
lequel les moyens de transmission (5.1, 5.2, 5.3, 5.4) sont articulés aux 
masses correspondantes (2.1, 2.2, 2.3, 2.4) par des liaisons pivot formées par 
des cols ayant une section réduite par rapport à la section des moyens de 
transmission. 


17.Piéce d'horlogerie comprenant un dispositif de régulation selon l'une 
des revendications précédentes. 
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Description 


HOROLOGICAL OSCILLATOR 


Technical Field 


[0001] 


The present invention relates to the technical field of horology. More 
particularly, it relates to horological oscillators comprising at least two coupled 


inertial masses. 


State of the art 


[0002] 


[0003] 


[0004] 


Coupled horological oscillators are known in the documents EP2491463, 
CH700747 and FR322419. In each of these documents, the oscillator 
comprises two balance wheels are coupled to each other by means of teeth. 
These teeth are either provided on the periphery of the balances, or on gear 
wheels concentric with each balance, such that the balances turn 
synchronously in opposite directions. A restoring force is provided by a 
hairspring associated with each balance, and an escapement is arranged to 
interact with one or both balances. 

The aim of these arrangements is to improve the isochronism of the oscillator, 
and to minimize the influence of gravity and shocks thereupon. 

However, the use of teeth to couple the balances in rotation results in non- 
negligible friction losses. Plus, the use of a conventional escapement in these 
arrangements is associated with a significant loss of energy in the gear train 
of the movement in which the oscillator is integrated. In essence, the stop-and- 
go discretization of time introduces energy losses such as audible ticking and 
significant accelerations of the movement's gear wheels. In order to overcome 
this issue, moves have been made to develop oscillators that operate without 
a conventional escapement, by exploiting multiple degree-of-freedom 
oscillators. Examples of such are described in EP2894521, EP3095010. 
These documents contain a definitive discussion of the conditions required for 
isochronism to be present in an oscillator, which thus need not be repeated at 


length here and are hereby incorporated by reference in their entirety. 
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[0005] 


[0006] 


[0007] 


However, these oscillators are sensitive to the direction of the gravity vector, 
i.e. to their orientation in space. Plus, they are also sensitive to angular and 
linear shocks, and as a result are unsuitable for use in a wristwatch or other 
portable timepiece. 

Another attempt to overcome these limitations is disclosed in figures 10-13 of 
document US 2017/269551. In this realization, a pair of inertial bodies, each 
supported by a corresponding parallelogram flexure pivot system, are 
arranged to translate along parallel axes in opposite, substantially rectilinear 
directions. The parallelogram pivot systems prohibit rotation of the inertial 
bodies, with the inertial bodies maintaining the same orientation in space with 
respect to the frame. The two bodies are joined by an S-shape coupler link 
which is joined to the midpoint of each body on an outer side thereof, and 
passes between the bodies. This coupler link itself rotates about an anchor 
point fixed near the center of the system in order to couple the translations of 
the oscillating inertial bodies such that when one translates to the right, the 
other translates to the left and vice versa. Such an arrangement is clearly 
susceptible to rotational shocks and accelerations in the plane of the oscillator, 
since such accelerations will augment or diminish the amplitude of oscillation 
depending on the direction of the rotational shock in relation to the direction of 
translation of the inertial bodies at the moment of the application of the shock, 
and hence cannot give satisfactory isochronism. 

US 9 465 363 describes an oscillator system in which four inertial bodies, 
supported by flexure pivots, are connected in a square in a rotationally- 
symmetric manner by flexible blade flexures. These flexures are all joined at 
one end to a central ring arranged to be driven in a circular or oval pathway by 
a crank, and the other ends of the flexures are attached to respective levers 
extending away from the inertial bodies. The inertial bodies are hence obliged 
to oscillate in opposite directions by opposed pairs, each pair acting at 90* to 
the other. This arrangement results in undesired bending of the flexures during 
oscillation, which causes variations in the distances between the ends of the 
flexures where they join rigid levers attached to the inertial bodies. This hence 


results in the oscillations of each opposed pair of inertial bodies significantly 
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[0008] 


[0009] 


[0010] 


influencing the other, lending component to the oscillation of each pair which 
is determined by the state of the other pair. This is again clearly unsatisfactory 
from an isochronism perspective. 

US 1 595 169 describes an oscillator comprising a single inertial body arranged 
to translate in two directions in its plane, according to a substantially circular 
pathway. This arrangement is clearly influenced by both translational and 
rotational shocks and is hence unsatisfactory. 

Finally, figure 57 of WO 2015/104692 describes an oscillator based on an 
orbiting inertial body describing a bidirectional translation in a plane, following 
a circular or oval pathway. Compensating masses attached to levers serve to 
eliminate undesired forces. Again, this system is susceptible to shocks and is 
hence unsuitable for use in portable applications such as wristwatches. 

An object of the present invention is thus to propose horological oscillators 
which are exempt from the above-mentioned drawbacks, and thereby to create 
oscillators which substantially satisfy Newton's model for isochronism and are 
insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks. Such oscillators are 


hence suitable for integration in a wristwatch or similar. 


Disclosure of the invention 


[0011] 


[0012] 


More specifically, the invention relates to a horological oscillator comprising a 
first inertial body arranged to rotate with respect to a first axis, and a second 
inertial body arranged to rotate about a second axis parallel to said first axis. 
These inertial bodies can, for instance, be balance wheels of any convenient 
form. At least one elastic element is provided, this elastic element being 
arranged to apply a restoring torque to at least one of said inertial bodies so 
as to urge said inertial body towards a neutral position. For instance, this 
elastic element may be arranged between an inertial body and a supporting 
framework which may be fixed or mobile. 

According to the invention, the oscillator further comprises a substantially rigid 
coupler link comprising at least one bar or rod attached directly or indirectly at 
a first pivot point to said first inertial body and likewise directly or indirectly at 


a second pivot point to said second inertial body such that said inertial bodies 
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[0013] 


[0014] 


[0015] 


are able to rotate synchronously about their respective axes in the same or 
opposite directions of rotation, depending on the geometry of the oscillator. 
These pivot points can be constituted either by pin pivots, or flexure pivots 
such that the inertial bodies can pivot with respect to the coupler link at these 
points. The angular velocities of these inertial bodies may be of the same 
magnitude or, in the case that the moment of inertia and/or the radius at which 
the coupler link is attached to each inertial body is different, may be of different 
magnitudes. Said pivot points are distinct from, and hence remote from, the 
axes of rotation of the inertial bodies, and the coupler link is in consequence 
arranged to couple the inertial bodies by transmitting force between them 
according to a vector joining said first and said second pivot points. 

As a result, isochronism and sensitivity to gravity and shocks are improved 
with respect to a conventional single balance wheel, and the frictional losses 
due to the use of teeth in the prior art are significantly reduced. The same 
advantages are present with respect to the other more complex coupled 
oscillators mentioned above, since the claimed coupling in rotation tends to 
cancel out the effect of gravity and both linear and rotational shocks, and 
likewise improves the isochronism. Furthermore, the claimed arrangement is 
particularly suitable for being driven by a crank mechanism rather than a 
conventional escapement, which further permits reducing energy losses in a 
timepiece movement. 

Advantageously, said first inertial body is mounted pivotally on a supporting 
element such as a fixed frame or the coupler link of another oscillator by means 
of a first flexure pivot and said second inertial body is mounted pivotally on 
said supporting element by means of a second flexure pivot, said flexure pivots 
not only serving as pivots, but also as said elastic elements. This arrangement 
simplifies manufacture, since it reduces the number of parts that need to be 
individually manufactured and assembled. Monobloc constructions are hence 
possible. 

Advantageously, the coupler link is subject to a restoring torque with respect 
to each of said inertial bodies, said restoring torque being provided at at least 


one, preferably at each, of said first and second pivot points, for instance by 
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[0016] 


[0017] 


[0018] 


means of an appropriate elastic element such as a coupling spring or by the 
inherent elasticity of a flexure pivot. Further advantageously, said coupler link 
is attached said first inertial body by means of a further flexure pivot, and is 
attached to said second inertial body by means of a yet further flexure pivot, 
said flexure pivots constituting said elastic elements. In this case again, the 
flexure pivots serve also to provide the restoring torque between the coupler 
link and the inertial bodies. Simplicity and efficient manufacture are thus 
assured. 

Advantageously, a first line joining said first axis to said first pivot point is 
parallel to a second line joining said second axis to said second pivot point. 
Said first and second lines are preferably perpendicular to a third line joining 
said first pivot point to said second pivot point when said oscillator is in a 
neutral position, i.e. when the net force generated by the various elastic 
elements are not tending to urge the coupler link in any particular direction. 
This geometry results in an oscillator that is insensitive to gravity, linear shocks 
and angular shocks, and which is also dynamically balanced for longer stroke 
than in any other case. 

Advantageously, the oscillator comprises at least two masses mounted 
movably, e.g. slidably, on said coupler link, one on either side of the center of 
mass of said coupler link. These masses, which can be displaced against 
friction or otherwise be provided with suitable blocking means to ensure that 
they remain in position during oscillation, permit modification of isochronism 
defect without affecting the nominal frequency of oscillation. This latter can be 
modified in the normal way, for instance by means of adjustable masses such 
as Screws provided on at least one of the inertial bodies. 

Advantageously, a first and second horological oscillator according to the 
invention can be combined together into an oscillator system, these oscillators 
being coupled in series or in parallel. This provides an oscillator system with 
two degrees of freedom that can easily be driven by a crank arrangement. The 
isochronism can thus be improved, and the influence of gravity and shocks can 


be diminished. 
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In order to mount two oscillators in series, the inertial bodies of the first 
horological oscillator can each be mounted pivotally on the coupler link of the 
second horological oscillator such that the two oscillators preferably act 
perpendicularly to one another. The coupler link of the second oscillator can 
be shaped accordingly, e.g. by being provided with a hollow frame-shaped 
part. Such an oscillator system can be driven simply by a pin-and-slot crank 
arrangement, with the pin being situated on the coupler link of the first 
oscillator. This pin can then describe unidirectional two-dimensional 
trajectories which are ideally circular but may also be elliptical or oval. Such an 
oscillator system, if properly dynamically balanced, is insensitive to gravity, 
linear shocks and angular shocks. 

Alternatively, the oscillator system can be arranged in parallel, i.e. with both 
oscillators being joined at a common point and each oscillating with respect to 
a frame. In such a case, the first horological oscillator and the second 
horological oscillator are preferably arranged to act at substantially 90° to each 
other, and are coupled by means of a rigid body from which extend respective 
linkages each attached to a respective coupler link. This rigid body can, e.g. 
support a pin which can be driven as part of a pin-and-slot crank arrangement 
as mentioned above. In the context of the invention, “parallel” is to be 
interpreted functionally, in a similar manner to in electronics, rather than 
geometrically, since the two oscillators are geometrically orthogonal but 
operate in parallel as they are driven from the same point and each oscillate 


independently. 


[0021] Advantageously, at least one of the linkages may comprise one of: 


- a single-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 

- a double-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 

- a single or double blade flexure; 

- at least one rigid bar provided with a single blade flexure at each end; 
- a Robert’s four-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 
- at least one four-bar Watt linkage comprising pinned pivots or flexure 


pivots; 
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[0025] 


- a compound parallelogram linkage comprising pinned pivots or flexure 

pivots. 
Advantageously, the first horological oscillator and the second horological 
oscillator are arranged such that they are related by a 90° rotation in the plane 
of the oscillator system. Alternatively, they can be arranged such that one is a 
mirror reflection of the other about a plane equidistant from the coupler link of 
each horological oscillator, said plane being perpendicular to the plane of the 
oscillator system. In either case, the influence of gravity, linear and angular 
shocks can be all be minimized, and the mirror reflection arrangement is 
particularly compact. 
Advantageously, the first and second horological oscillators are coupled by 
means of a two-layer coupling system. To this end, the first horological 
oscillator comprises a first rigid body arranged in a first layer and attached to 
the coupler link of said first horological oscillator, and the second horological 
oscillator comprises a second rigid body arranged in a second layer and 
attached to the coupler link of said second horological oscillator. The system 
is arranged such that the rigid bodies are constrained to translate together and 
are free to pivot one with respect to the other by means of a rotary joint, 
flexures or similar. Such an arrangement permits great flexibility in design, and 
can utilize particularly advantageous arrangements of flexures or conventional 
pivots so as to achieve the desired guidance in translation of the rigid bodies. 
More than two layers can be provided if desired. 
The invention also relates to a timepiece movement comprising an oscillator 
or an oscillator system as defined above. 
Advantageously, the timepiece movement comprises a source of energy 
kinematically connected with said oscillator or said oscillator system by means 
of a crank attached to at least one coupler link. The oscillator or oscillator 
system can thus regulate the running of the timepiece movement without any 


energy being lost to ticking. 


Brief description of the drawings 
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[0026] Further details of the invention will appear more clearly upon reading the 


description below, in connection with the following schematic figures which 


illustrate: 


Fig. 1: an embodiment of an oscillator according to the invention in 
plan view; 

Fig. 2-15: variations on the oscillator of figure 1; 

Fig. 16 and 17a, b: examples of flexure-based pivots which can be 
used with oscillators according to the invention; 

Fig. 18: a 2-DOF example of an oscillator with two 1-DOF oscillators 
in series; 

Fig. 19-20: an oscillator system according to the invention with two 
oscillators in series; 

Fig. 21, 22, and 24 - 26a-c: variations of pivots suitable for use with 
parallel oscillator systems according to the invention; 

Fig. 23: an embodiment of an oscillator system according to the 
invention comprising two individual oscillators arranged in parallel; 
Fig. 27a-b - 29: embodiments of oscillators according to the invention 
based around flexure pivots; 

Fig. 30: an embodiment of an oscillator system according to the 
invention in a series arrangement and based around flexure pivots; 
Fig. 31a-b: a flexure-based two-layer pivot suitable for use with an 
oscillator system according to the invention; 

Fig. 32: an embodiment of a flexure-based oscillator system 
according to the invention; 

Fig. 33a-b and 34: diagrams illustrative of oscillators according to the 
invention provided with certain measurements; 

Fig. 35a-b: examples of oscillators according to the invention provided 
with means for adjusting isochronism; 

Fig. 36a-e: an oscillator system according to the invention, 
respectively in: front view (Fig. 36a), rear view (Fig. 36b), front 
isometric view (Fig. 36c), exploded view (Fig. 36d), front isometric 


view with certain components removed (Fig. 36e); and 
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- Fig. 37a-b: simplified views of crank arrangements suitable for driving 


oscillators and oscillator systems according to the invention. 


Embodiments of the invention 


[0027] 


[0028] 


In the present specification, all units are Sl base units or Sl derived units 
(including radians for angles) unless otherwise explicitly stated. Furthermore, 
terms such as “rigid” and “flexible” are to be understood according to usual 
usage in the art. For instance, a “rigid” element will not undergo elastic 
deformation which substantially affects its shape and/or function under the 
typical axial and bending forces imposed during normal operation. On the other 
hand, a “flexible” element is intended to deform elastically (e.g. in bending) 
when subjected to the typical bending forces imposed during normal operation, 
this elastic bending being of a degree and with a spring constant appropriate 
for its function. An element can be described as being “rigid” in one or more 
directions and “flexible” in others, however if an element is simply described 
as “rigid”, it is “rigid” in every direction. An element simply described as 
“flexible” in one direction can be presumed “rigid” in the others. Also, 
tolerances as are usual in the art are to be assumed for all relations, ratios, 
measurements, directions etc., even when the term “substantially” is not used. 
Furthermore, and according to the normal understanding of the term in the art, 
a “rotation” means that that the angular orientation of an element changes with 
respect to the framework element or elements upon which it is mounted. In 
other words, the element in question pivots with respect to its support. This is 
distinct from a two-dimensional translation as in some of the prior art discussed 
above, in which the angular orientation of the element in question remains 
substantially unchanged with respect to said framework, the element 
undergoing a translation in an orbital motion in a plane according to a circular 
or oval pathway. To parametrize this distinction for the avoidance of doubt, a 
“rotation” in the sense of the present invention will always have an axis of 
rotation contained within or passing through the element in question (or an 
element rotationally-integrated therewith) at a predetermined, substantially 


unchanging point, whether this axis is defined by a conventional pinned pivot 
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or by a flexure pivot. In the latter case, the axis will typically be defined by the 
intersection of the extension of respective longitudinal axes of a pair of 
flexures, considered in their unstressed state. The central point of an orbital 
translation, on the other hand, will intersect the element in question at an ever- 
changing point, and the element in question will not change its angular 
orientation with respect to the framework. 

Figure 1 illustrates a first embodiment of an oscillator according to the 
invention. 

This oscillator comprises a first inertial body (141) and a second inertial body 
(143), each anchored to a fixed frame (140) by a respective pivot (A), (D). 
These pivots (A), (D) are arranged such that the inertial bodies (141), (143) 
can rotate (i.e. pivot) about respective axes which are mutually parallel, these 
axes being defined by the pivots (A) and (D). 

Inertial bodies (141) and (143) are illustrated as having the form of 
conventional balance wheels connected to each other by a coupler link (142) 
which can be a substantially rigid rod or bar of any convenient cross-section, 
this rigidity being present in every direction, as is equally the case in every 
embodiment. Other forms of inertial bodies (141), (143) are also possible, and 
this point also applies to all the embodiments below and need not be repeated 
each time. In any case, the inertial bodies contribute at least 70%, preferably 
at least 75% or even at least 85% of the inertia which, together with the 
restoring torque (see below), determines the frequency of oscillation of the 
oscillator. This applies equally to all embodiments and need not be repeated 
below. 

Coupler link (142) is attached pivotably to first inertial body (141) at a first pivot 
point by a pivot (B), and is likewise attached pivotably to second inertial body 
(143) at a second pivot point by a further pivot (C). All pivots in this embodiment 
are typical pinned pivots, and are remote from the axes of rotation (A), (D) of 
the inertial bodies (141), (143). This latter point is equally the case in all of the 
embodiments discussed below, since no rotational coupling could occur 
between the inertial bodies (141), (143) if the pivot points (B), (C) each 


corresponded to a respective axis of rotation (A), (D). In essence, in such a 
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case no moment could be applied to either of the inertial bodies (141), (143) 
by the coupler link (142). Furthermore, coupler link (142) is of unitary 
construction and is substantially rigid over at least a certain portion of its length, 
which is to say that it is unarticulated and cannot undergo any deformation in 
any direction that may influence its function or its interaction with the inertial 
bodies (141), (143) under the influence of the forces to which it is subject 
during operation of the oscillator. This applies to all of the embodiments, and 
in the case of flexure pivots (see below), the coupler link (142) is at least 10 
times, preferably at least 20 times, at least 50 times or at least 100 times stiffer 
than said flexure pivots. The rigid part of the coupler link extends at least 50%, 
preferably at least 80% or at least 90% of the distance between the pivot points 
(B), (C). This applies to all embodiments. In the case of pinned pivots at the 
pivot points (B), (C), the rigid part of the coupler link extends at least between 
said pivot points, and would typically extend beyond them: in other words, in 
such a case the entire coupler link (142) is substantially rigid. It should also be 
noted that the rigidity of the coupler link (142) assures that it substantially 
cannot bend or articulate perpendicular to an axis intersecting the pivot points 
(B), (C) and is thus constrained to move only as permitted by the rotational 
displacements of the inertial bodies (141), (143). Also, the coupler link (142) 
substantially cannot be displaced in a direction perpendicular to an axis 
intersecting the pivot points (B), (C) at any given moment under the forces 
applied during operation. Furthermore, the trajectory of the coupler link (142) 
is defined exclusively by the relative positions of the axes of rotation (A), (D) 
and of the pivot points (B), (C). Again, all of this applies to all embodiments. 

In the present example, the coupler link (142) is substantially massless and its 
contribution to the oscillations of the oscillator can be ignored. As a 
parametrization, the moment of inertia of the coupler link (142) around pivot 
(A) is at least one order of magnitude, preferably at least two orders of 
magnitude, less than that of first inertial body (141), and likewise about pivot 
(B) with respect to the second inertial body (143). It is clear from the geometry 
of the system that the coupler link (142) transmits force between the two inertial 


bodies (141), (143) according to a force vector substantially aligned along an 
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axis 和 2 joining the first and second pivot points (B), (C), which is also the case 
in all other embodiments and is independent of the geometry of the coupler 
link (142), and indeed more complex coupler link shapes are described below 
in the context of other embodiments. The force vector substantially obeys this 
condition at all times. A moment about each axis of rotation (A), (D) is thus 
applied by the coupler link (142) to each of the inertial bodies (141), (143). 
Furthermore, in all embodiments the coupler link (142) is not attached to any 
framework element, and is supported exclusively on the inertial bodies (141), 
(143). 

A first elastic element (144) such as a hairspring or any other convenient spring 
arranged to apply a restoring torque is attached between first inertial body 
(141) and the fixed frame (140) so as to urge the first inertial body (141) 
towards a neutral position. Likewise, a second elastic element (147) is similarly 
arranged between rigid body (143) and the fixed frame (140) to apply a similar 
restoring torque. It should be noted that one of the elastic elements (144) or 
(147) can be omitted if desired. 

A first coupling spring (145) is attached between the first inertial body (141) 
and the coupler link (142) so as to also apply a restoring torque between these 
two elements and to tend to bring them into a predetermined mutual angular 
orientation, and a second coupling spring (146) is likewise attached between 
the second inertial body (143) and the coupler link (142). 

The oscillator of figure 1 is dynamically balanced when: 

1- It is statically balanced, meaning that the center of mass of the oscillator 
remains fixed. This yields that the center of mass of first inertial body (141) is 
at pivot (A), and the center of mass of second inertial body (143) is at pivot (D); 
note that the mass of the coupler link (142) is considered as being negligible. 

2- The angular momentum of the oscillator about an arbitrary fixed point 
remains constant. This yields that pivots (A) and (D) are in the different sides 
of the line À, connecting pivots (B) and (C), and 

3- 


Јал の 141 = J143 143 (1) 


where /,,, is the moment of inertia of first inertial body (141) about its pivot 


point (A), /143 is the moment of inertia of second inertial body (143) about its 
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pivot point (D), о; д: is the angular velocity of first inertial body (141) and о; дз 
is the angular velocity of second inertial body (143). 

The oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for s 
certain stroke, and can be driven via a pin and crank arrangement (not 
illustrated on figure 1; see figure 37b), with the pin being situated at a 
convenient location on coupler link (142), similarly to that described below in 
the context of other embodiments. Alternatively, this oscillator can cooperate 
with a conventional escapement in the known manner, which also applies to 
the other 1-DOF embodiments mentioned below. 

Figure 1 represents the general case of this type of oscillator according to the 
invention. Several special cases will now be discussed below, without there 


being a need to re-describe them in detail. 


In figure 2, M and As intersect at a point E when the oscillator is in its resting 
state. As a result, this oscillator is dynamically balanced when: 
1- It is statically balanced yielding that the center of mass of first inertial body 
(141) is at pivot (A), the center of mass of second inertial body (143) is at pivot 
(D), and again the mass of the coupler link (142) is negligible. 
2- Pivots (A) and (D) are on different sides of the line A, connecting pivots (B) 
and (C). 
3 

ВЕ CD J141 = CE AB has 
where ha1 is the moment of inertia of first inertial body (141) about its pivot 
point (А), /143 is the moment of inertia of second inertial body (143) about its 
pivot point (D), AB is the distance between pivots (A) and (B), CD is the 
distance between pivots (C) and (D), CE is the distance between pivots (C) 
and (E), BE is the distance between pivots (В) and (E), E is the intersection 
point of the lines A, and 4。, A, is the straight line connecting pivots (A) and (B) 
and 2, is the straight line connecting pivots (C) and (D). 
The oscillator in this configuration is insensitive to gravity, linear shocks and 
angular shocks. It should be noted that this oscillator is dynamically balanced 


for short strokes. 
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In order to drive the oscillator, a pin (not illustrated) or similar attachment 
means can be provided on the coupler link (142), or alternatively principle on 
one of the inertial bodies (141), (143). Optimally, this pin can be provided at 
the mid-point (O) of coupler link (142). The pin can then be driven by any 
convenient crank mechanism (see for instance figure 37b), the axis of the 
crank being subject to a driving torque produced by a motor (e.g. a 
mainspring). This driving torque causes the oscillator to oscillate, which serves 
to regulate the rate at which the crank turns. In the embodiment of figure 1, an 
eccentric crank and connecting rod attached to the coupler link (142) is suitable 
(see figure 37b), although other types of crank are also possible. Since such 
cranks are well-known in mechanics, it is not necessary to illustrate them in 
detail. This applies equally to all other embodiments where no specific driving 


arrangement is mentioned. 


In figure 3, M and As are parallel in the resting state of the oscillator, which 
implies a relatively longer or shorter connecting link (142) than that illustrated 
in figure 1, or moving one of the pivot points (A) or (B) so as to bring these 
axes parallel. In this case, the oscillator is dynamically balanced when: 
1- It is statically balanced yielding that the center of mass of first inertial body 
(141) is at pivot (A), the center of mass of second inertial body (143) is at pivot 
(D), and again that the mass of the coupler link (142) is negligible. 
2- Pivots (A) and (D) are on different sides of the line A, connecting pivots (В) 
and (C). 
3- 

CD Ja = АВ J143 
where /,4, is the moment of inertia of first inertial body (141) about its pivot 
point (A), /143 is the moment of inertia of second inertial body (143) about its 
pivot point (D), AB is the distance between pivots (A) and (B) and CD is the 
distance between pivots (C) and (D). 
This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks. It 
should be noted that this oscillator is dynamically balanced for a longer stroke 
compared to the case where A, and A, are intersecting. The trajectory of the 


point (O), the mid-point of the line segment BC, is a good approximation of a 
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straight line. This characteristic can be exploited to mount two oscillators in 
parallel arrangement to make a 2-DOF oscillator, as will become clear below. 
When AB = CD, the oscillator is dynamically balanced for a longer stroke and 


the trajectory of the point (O) is a better approximation of a straight line. 


In figure 4, Ai and As are parallel to each other and perpendicular to line A2 
when the oscillator is in a neutral position (see figure 4), it is dynamically 
balanced when: 
1- It is statically balanced so that the center of mass of first inertial body (141) 
is at pivot (A), the center of mass of second inertial body (143) is at pivot (D), 
and again the mass of the coupler link (142) is negligible. 
2- Pivots (A) and (D) are in the different sides of the line 2, connecting pivots 
(B) and (C). 
3- 

CD ha = AB J143 (2) 
where J,4, is the moment of inertia of first inertial body (141) about its pivot 


point (A), J443 is the moment of inertia of rigid body (143) about its pivot point 
(D), AB is the distance between pivots (A) and (B) and CD is the distance 
between pivots (C) and (D). 

This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks. This 
oscillator is dynamically balanced for longer strokes compared to the case 
where A, is not perpendicular to the lines A, and 4。. In addition, the trajectory 
of point (O) of this oscillator is a better approximation for a straight line 
compared the case where A, is not perpendicular to the lines A, and A3. It 
should be noted that for this oscillator with AB = CD is dynamically balanced 
for longer strokes and the point (O) has is a better approximation of a straight 


line compared to previously-mentioned cases. 


Figure 5 illustrates the general case of an oscillator according to the invention, 
in which the coupler link (152) is not presumed to be essentially massless. In 
horological applications, even an almost-negligible coupler link mass can 
introduce errors which decrease chronometric precision over the millions of 


cycles that such oscillators carry out. In this embodiment, the mass of the 
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coupler link (152) is compensated by having inertial bodies (151), (153) whose 
centers of mass do not lie on their axes of rotation. As defined by pivots (A) 
and (D). 

The oscillator illustrated in figure 5 comprises a first inertial body (151) and a 
second inertial body (153), each anchored to a fixed frame (150) by a 
respective pivot (A), (B). Inertial bodies (151) and (153) are connected to each 
other by a coupler link (152) which is substantially rigid, with first inertial body 
(151) being connected to the coupler link (152) at a first point by pivot (B) and 
second inertial body (153) being connected to the coupler link (152) at a 
second point by pivot (C). 

Similar to the variants of figures 1-4, four elastic elements (154), (155), (156) 
and (157) are arranged similarly to the elastic elements (144), (145), (146) and 
(147) respectively of figures 1-4, and carry out the same corresponding 
function as coupling springs. As a result, these do not need to be re-described 
here. 

The center of mass of inertial bodies (151) and (153) and coupler link (152) 
are denoted by (G4), (Сз), and (Gz) respectively. 6, is the line connecting (A) to 
(G4), 6, is the line connecting (B) to (Gz), 6 is the line connecting (C) to (G2) 
and д. is the line connecting (D) to (G2). Again, A, is the line connecting (A) 
and (B), A, is the line connecting (B) and (C), and A; is the line connecting (С) 
апа (D). The angle between A, and 6, is g,, the angle between A, and 6, is 
ф2, the angle between A, and 6 is >, and the angle between A, and 6, is 
P3. 

The oscillator of this embodiment is dynamically balanced when: 

1- It is statically balanced meaning that the center of mass of the oscillator 


remains constant. To that end, the following equations should be satisfied: 
m, AG, BC = m,CG, AB 


тз DG BC = m BG; CD, (3) 
Фі = Px 
Фа = п t $5, 


where m,, m, and m, are the mass of first inertial body (151), coupler link 
(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), CG, is the distance 
between (C) and (G;), AB is the distance between (A) and (B), DG; is the 
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distance between (D) and (G3), BG, is the distance between (B) and (G。), and 
CD is the distance between (C) and (D). 
2- The total angular momentum of the oscillator about an arbitrary fixed point 


is substantially constant: 
dH (4) 
q = 
dt ы 
where Hu is the vector of the total angular momentum of the oscillator about 
an arbitrary fixed point (q). 
The oscillator of this embodiment is insensitive to gravity, linear shocks and 


angular shocks, for short stroke. 
As before, several special cases will now be described. 


Figure 6 illustrates a special case of the oscillator of figure 5, in which the lines 
A, апа A; intersect at a point (E) when the oscillator is in a neutral position. 
This oscillator is dynamically balanced when: 


1- It is statically balanced so that the following conditions are satisfied: 
m, AG, BC = т-С6 AB 


M3 DG; BC = mBG; CD, (5) 
Фі = 9 
фз = п + P2, 


where m,, т, апа т; аге the mass of first inertial body (151), connecting link 
(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), CG, is the distance 
between (C) and (С), AB is the distance between (А) and (В), DG; is the 
distance between (D) and (G3), BG, is the distance between (B) and (G。), and 
CD is the distance between (C) and (D). 

2- The total angular momentum of the oscillator about an arbitrary fixed point 
is substantially constant so that 


J1i510151 = J1520152 + /1530153» (6) 
where /,., is the moment of inertia of body (151) about the point (A), /, is the 


moment of inertia of body (152) about the point (E), J453 is the moment of inertia 
of body (153) about the point (D), w:5, is the angular velocity of first inertial 


body (151), w:52 is the angular velocity of coupler link (152), and о; ѕз is the 
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angular velocity of second inertial body (153). Equation (6) can be rewritten 
as follows, 

J ¡51 BE CD = J45, AB CD + 5з AB CE, 
where BE is the distance between (B) and (E) and CE is the distance between 
(C) and (E). 
The oscillator of this embodiment is insensitive to gravity, linear shocks and 


angular shocks, for short strokes. 


Figure 7 illustrates a special case of the oscillator of figure 5, where the lines 
À, and 2, are parallel. 
This oscillator is dynamically balanced when: 


1- It is statically balanced so that the following equations are satisfied: 
m, AG, BC = m,CG; AB 


m3 DG BC = т- Ва» CD, (7) 
P1 = P2 
Фз = T + Po, 


where m,, m, and m, are the mass of first inertial body (151), connecting link 
(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), CG, is the distance 
between (С) and (С), AB is the distance between (А) апа (В), DG; is the 
distance between (D) and (G3), BG, is the distance between (B) and (G。), and 
CD is the distance between (C) and (D). 

2- Pivots (A) апа (D) аге on different sides of the line A, connecting pivots (В) 
and (C). 

3- The total angular momentum of the oscillator about an arbitrary fixed point 
is substantially constant: 


J1510151 = J1530153, (8) 
where /,., is the moment of inertia of body (151) about point (A), /,., is the 


moment of inertia of body (153) about point (D), «5, is the angular velocity of 
body (151), and уз is the angular velocity of body (173). Equation (8) can be 
rewritten as follows, 

J 151 BE CD = J454 AB CE, 
where BE is the distance between (B) and (E) and CE is the distance between 
(C) and (E). 
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This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for 


longer strokes compared to the previous case. 


Figure 8 illustrates a special case of the oscillator of figure 5, wherein the 
center of mass of the coupler link (G,) lies on the line A, connecting pivots (В) 
and (C). 
This oscillator is dynamically balanced when: 
1- It is statically balanced so that the center of mass (G,) of first inertial body 
(151) lies on the line 1,, the center of mass (G3) of second inertial body (153) 
lies on the line 4。 and the following equations are satisfied: 
m, AG, BC = m,CG; AB (9) 
тз DG; ВС =m,BG, CD, 
where m,, m, and m; are the mass of first inertial boy (151), coupler link (152) 
and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between (A) 
and (G1), BC is the distance between (B) and (С), CG, is the distance between 
(С) and (G。), AB is the distance between (A) and (B), DG; is the distance 
between (D) and (G;), BG, is the distance between (B) and (G。), and CD is the 
distance between (C) and (D). 
2- The total angular momentum of the oscillator about an arbitrary fixed point 
is substantially constant. 
This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for 


short strokes. 


Figure 9 illustrates a special case of the oscillator of figure 5, wherein the lines 
À, and 4; are parallel. 

This oscillator is dynamically balanced when: 

1- It is statically balanced so that the center of mass (G,) of first inertial body 
(151) lies on the line 11, the center of mass (G3) of second inertial body (153) 


lies on the line 4。 and the following equations are satisfied: 
m, AG, BC = m2CGz AB (10) 
тз DG; BC = m,BG; CD, 

where m,, m, and m, are the mass of first inertial body (151), coupler link 


(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
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(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), CG, is the distance 
between (С) and (G。), AB is the distance between (A) апа (В), DG; is the 
distance between (D) and (G3), BG, is the distance between (B) and (G。), and 
CD is the distance between (C) and (D). 
2- Pivots (A) апа (D) аге on different sides of the line A, connecting pivots (В) 
and (C). 
3- 

CD fis = АВ Jıs3 
where his1 is the moment of inertia of first inertial body (151) about pivot point 
(А) and J,53 is the moment of inertia of second inertial body (153) about pivot 
point (D). 
This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for 
longer strokes as compared to the previous case. 
It should be noted that when A, is perpendicular to A, and Az, and/or AB = 
CD, and/or (G2) lies on point (O) (the mid-point of the line segment BC), the 


oscillator is dynamically balanced for relatively longer strokes. 


Figure 10 illustrates a special case of the oscillator of figure 9, where the center 
of the coupler link (G,) is at point (O), the mid-point of the line segment BC, 
and also the line A, is perpendicular to the lines 1, and 4。 when the oscillator 
is in a neutral position, i.e. all the torques provided by the elastic elements are 
balanced such that there is no net force or torque tending to try to displace the 
coupler link. 

This oscillator is dynamically balanced when: 

1- It is statically balanced so that the center of mass (G,) of first inertial body 
(151) lies on the line 1,, the center of mass (G3) of second inertial body (153) 


lies on the line 43 and the following equations are satisfied: 


1 = 
m, AG, < g2 AB (11) 


m; DG, = Sm, CD, 
where m,, m, and т; are the mass of first inertial body (151), coupler link 
(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), AB is the distance 
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between (А) and (В), DG; is the distance between (D) and (G;), and CD is the 
distance between (C) and (D). 
2- Pivots (A) and (D) are on the different sides of the line A, connecting pivots 
(B) and (C). 
3- 

CD fis = АВ Jıs3 
where Jis; is the moment of inertia of first inertial body (151) about pivot point 
(A) and his3 is the moment of inertia of second inertial body (153) about pivot 
point (D). 
This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for 
relatively long strokes. It should be noted that the inertial bodies (151) and 
(153) can be identical, meaning that J,s, = Льз, m, = mz, CD = AB, and 
AG, = DG, = TA AB. This enables the oscillator to be insensitive to gravity in 
case of flexure pivots being used as pivots (A) and (D) for supporting the 
inertial bodies (151), (153). 


Figure 11 illustrates a special case of the oscillator of figure 8 where AB = AD, 
and BC = CD. In this embodiment, the coupler link (152) extends beyond pivot 
(C) and its center of mass G2 does not lie between pivots (B) and (C), but 
beyond pivot (C). 
This oscillator is dynamically balanced when: 
1- It is statically balanced so that the center of mass (G4) of first inertial body 
(151) lies on the line 44, the center of mass (G3) of second inertial body (153) 
lies on the line 43 and the following equations are satisfied: 
m, AG, ВС = m,CG; AB (12) 
тз DG; ВС =m,BG, CD, 
where m,, m, and m, are the mass of first inertial body (151), coupler link 
(152) and second inertial body (153), respectively. AG, is the distance between 
(A) and (G,), BC is the distance between (B) and (C), CG, is the distance 
between (С) апа (G。), AB is the distance between (А) and (B), DG; is the 
distance between (D) and (G3), BG, is the distance between (B) and (G。), and 
CD is the distance between (C) and (D). 
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2- Pivots (A) and (D) are on the same side of the line 4。 connecting pivots (B) 
and (C). 
3- 
Л52 = m2BG2 BC — Jis, + m,AG, АВ, (13) 
Лзз = —И51 + m,AG, AB — m3DG; CD, 
where Jf, is the moment of inertia of first inertial body (151) about pivot (A), 
JF is the moment of inertia of coupler link (152) about pivot (B), and JF, is the 
moment of inertia of second body (153) about pivot (D). 
The oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks, for 


long strokes. 


Figure 12 illustrates a variant of the embodiment of figure 1, in which the simple 
pin pivots (A) and (D) have been replaced by coupled back to back crossed 
pivots. 

This embodiment comprises a first inertial body (1306) attached to a fixed 
frame (1308) by two crossing rods (1301) and (1302) which cross one another. 
The crossing rods (1301) and (1302) are each attached to the fixed frame 
(1308) on one of their extremities by respective pivots (1310) and (1315) and 
to the rigid body (1306) on their other extremities by respective pivots (1309) 
and (1316). A first elastic element (1319) such as a hairspring, leaf spring or 
any other convenient arrangement is attached between the frame (1308) and 
the rod (1301), and a second elastic element (1320) is likewise provided linking 
the frame (1308) to the rod (1302). These elastic elements (1319), (1320) each 
provide a restoring force so as to urge the first inertial body (1306) towards a 
neutral angular position. 

A second inertial body (1305) is provided, which is again attached to the fixed 
frame (1308) by two crossing rods (1303) and (1304), each associated with a 
respective elastic element (1321), (1322). The crossing rods (1303) and (1304) 
are each attached to the fixed frame (1308) on one extremity by respective 
pivots (1311) and (1314) and to the second inertial body (1305) on the other 
extremity by respective pivots (1312) and (1313). First inertial body (1306) and 
second inertial body (1305) are connected to each other by a coupler link 


(1307) as before, this coupler link (1307) being is attached to first inertial body 
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(1306) at a first point by pivot (1318) and to second inertial body (1305) at a 
second point by pivot (1317). Geometrically, the ensemble formed by first 
inertial body (1306), its rods (1301), (1302) and the corresponding elastic 
elements (1319), (1320) is geometrically related to the corresponding 
ensemble formed by second inertial body (1305), its rods (1303), (1304) and 
the corresponding elastic elements (1321), (1322) by a 180-degree rotation in 
the x-y plane. Note that no coupling springs are provided at pivot points (1317) 
and (1318) which join the coupler link (1307) to each inertial body (1305), 
(1306). 

Instead of using pins for pivots (1310) to (1318), it is also possible to use elastic 
flexible blades or beams provided with cols as substitutes for the rods (1301), 
(1302), (1303) and (1304). These possibilities are particularly advantageous 
since the elastic elements (1319), (1320), (1321), (1322) can be formed 
integrally e.g. by using the inherent flexibility of the blades or by means of cols, 
see for instance the book, F. Cosandier, S. Henein, M. Richard, L. Rubbert, 
The Art of Flexure Mechanism Design, EPFL Press 2017, namely the pivot 
systems named “separated cross-spring pivot and “separated cross-spring 
pivot with four necked-down flexure hinges’. More generally, any other 


convenient known flexible pivot can be used. 


Figures 13 a-d illustrate further embodiments of oscillators according to the 
invention. These variants incorporate coupled back-to-back remote center 
compliance (RCC) pivots rather than the crossed rods of figure 12, and 
contains similar elements to the coupled pair of crossed pivots described 
above. The numbering of the elements starting at (1401) correspond to the 
respective elements numbered starting at (1301), and hence need not be 
repeated at length here. The difference with the embodiment of figure 12 is 
that the remote center compliance (RCC) pivots each comprise pairs of beams 
(1401), (1402) and (1403), (1404) whose longitudinal axes intersect at a point 
in space beyond the extremities of the beams of each respective pair, defining 
respective centers of rotation R, апа R which act as respective pivot points. 


As before, flexible pivots can be used instead of conventional pin-based pivots, 
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апа as such can comprise two flexure blades (cf. pivot RCC a deux lames from 
Henein op ci) as illustrated in figure 13d, or two rigid beams with necked-down 
flexures (e.g. cols) at their extremities (cf. pivot RCC à quatre cols from Henein 
op cit. More generally, one can replace the pivots (1409)-(1416) by any 
convenient flexible pivot from the literature. 

Figure 13c illustrates a variant of the embodiment of figure 13a in which the 
coupler link 1407 has been placed in a particular manner by overhanging 
terminal portions of each inertial body (1405), (1406) such that they overlap, 
the coupler link (1407) being arranged between these overhanging portions. 
The significance of this arrangement is discussed further below in the context 
of figure 14. 

In the implementation depicted in figure 13d, the inertial bodies (1505) and 
(1506) are connected to the fixed frame (1508) respectively by flexure blades 
(1503)-(1504) and (1501)-(1502). These blades are placed in such way that 
they form pairs at a 180-degree rotational symmetry with respect to the center 
of the oscillator (cf. pairs (1501)-(1504) and (1502)-(1503)). This way, their 
axial loads (due to gravity) are opposite and hence have the same magnitude 
but opposite signs. As a result, when one beam is subjected to tensile axial 
load, the other one is subjected to compressive axial load with equal 
magnitude. This improves the gravity insensitivity of the pivot. Coupler link 
(1507) is in this case a rigid beam with flexure blades at each end serving to 
connecting the first inertial body (1505) to the second inertial body (1506) in a 
similar fashion to the other embodiments described above. 

For the oscillator of figure 13a (and also that of figure 13d, mutatis mutandis), 
the fixed frame (1408) and inertial bodies (1405), (1406) can be exchanged 
such that the inertial bodies (1405), (1406) become the fixed frame (1408) and 
the fixed frame (1408) is separated into two inertial bodies (1405), (1406), 
which are then connected by the coupler link (1407) as illustrated in figure 13b. 
In order to have gravity insensitivity, the position of the center of mass of the 
oscillator should not change during its rotation. This can be obtained by having 
the center of mass of each pivot of the pair at its respective center of rotation. 


More generally, in the case of a coupled pair of ideal pivots, the combination 


10 


15 


20 


25 


30 


WO 2019/141789 PCT/EP2019/051188 


[0087] 


[0088] 


[0089] 


25 


of the following properties guarantee that the overall center of mass does not 
move: 

- the centers of rotations of the pivots are placed substantially 

symmetrically with respect to the center of the oscillator; 

- the centers of mass of the pivot are placed substantially symmetrically 

with respect to the center of the oscillator; 

- the pivots rotate substantially the same angle in the same direction; and 

- the masses of the pivots are substantially the same. 
Any two points symmetrical with respect to the origin (i.e. to the mid-point of 
the line joining the centers of rotation Ri and R2) which rotate by the same 
angle in the same direction around respective centers of rotation placed 
symmetrically with respect to the origin stay symmetrical with respect to the 
origin. This is the case when two identical pivots are placed symmetrically with 
respect to the center of the oscillator and the connecting rod is placed such 
that they both rotate by the same angle. In practice, there are parasitic shifts 
of the centers of rotation of the flexible pivots which cause the angular position 
of the two pivots to be slightly different and causes a parasitic shift of the 


overall center of mass. 


In respect of the kinematics of the embodiments of figures 12 and 13 a-d, each 
pair of flexible pivots in each of the oscillators of these figures has one degree 
of freedom, namely in rotation in the x-y plane. Each pivot of the pair has its 
own rotation axis (R, and R,) but the rotations are coupled. In the case of a 
crossed pivot such as in figure 12, the corresponding rotation axis is 
perpendicular to the x-y plane, and intersects the crossing point of the beams 
in question. In the case of an RCC pivot such as in figures 13 a-d, the 
corresponding rotation axis is perpendicular to x-y plane, intersecting the 
crossing point of the extension of the longitudinal axis of the beams in question. 
In each of these embodiments, the inertial bodies can be coupled so as to turn 
in the same direction as illustrated in figure 12, or in opposite directions as 
illustrated in figure 14. This latter embodiment couples the two inertial bodies 


such that when one turns clockwise, the other turns anticlockwise. This same 
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principle can be applied to the flexure-based oscillator of figure 13d, and it is 
not necessary to describe this further here. Having the inertial bodies turn in 
the same direction has the advantage of having the intrinsic parasitic shifts of 
each pivot compensate each other. This reduces the sensitivity to linear 
accelerations such as gravity. However, such an oscillator is sensitive to 
angular accelerations. Having one inertial body turn in the opposite direction 
to the other cancels this sensitivity but does not benefit from parasitic shift 
compensation. 

The position where the connecting link (1407), (1507) is attached to the inertial 
bodies (1405), (1406), (1505), (1506) defines the coupling between the sets of 
pivots. In order that both sets of pivots rotate the same angle, they need to 
rotate in the same direction (like in figures 12 and 13 a-d), and the connecting 
rod needs to have the same length L as the distance a between the rotation 
axes К+, R2 of the pivots. The rod must be connected іп a way that the vectors 
r from a connecting point on a pivot to its respective rotation center forms a 
parallelogram with the other sides being the connecting rod and the segment 
between the rotation axes of the pivots (see figure 15). 

This same principle is also applied in the embodiment of figure 13c mentioned 


above. 


A variant of the oscillator of figure 12 can also be implemented using a pivot 
with four necked-down flexures shown highly schematically in figure 16. This 
variant applies the pivot presented on p.129 of Helmer and Clavel, Conception 
systématique de structures | cinématiques  orthogonales pour la 
microrobodique, Thèse EPFL, No. 3365 (2006). Rather than having beams 
which cross like the p/vot croisé a quatre cols from Henein op cit, one of the 
beams (1504) connecting the fixed part (1508) to the inertial body (1505) 
passes around the structure by means of a frame. This planar architecture is 
advantageous for easy manufacturing, since no beams are actually required 
to cross in separate planes parallel to the xy plane. 

Figures 17a and 17b illustrate this principle applied to the oscillator of figure 


13a. In this variant, a first pivot ensemble (1501, 1502) is attached to the 
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second inertial body (1506) on a first side thereof at the point illustrated with a 
corresponding chain line, and likewise a second pivot ensemble (1503, 1504) 
is attached to the first inertial body (1505) on a second side thereof as 
illustrated by the corresponding chain line. As a result, the inertial bodies 
(1505), (1506) are sandwiched between the pivot ensembles (1501, 1502), 
(1503, 1504). 


Figure 18 illustrates a two degree of freedom (2-DOF) oscillator comprising 
two inertial bodies (301), (302) connected together in series and taking the 
form of balance wheels. This oscillator does not form part of the invention. 
First inertial body (301) is connected to another inertial body (302) by a pivot 
(303) situated on an extension of a second inertial body (302) which serves as 
a coupler link (307) and is fixedly attached to said second inertial body (302) 
at a second point (307). The second inertial body (302) is itself anchored to a 
fixed frame (300) by a pivot (304), the part of the second inertial body (302) 
acting as coupler link (307) extending between the two pivots (304), (303). A 
torsional spring (305) is arranged between the two inertial bodies (301) and 
(302) so as to apply a restoring force therebetween, and a further torsional 
spring (306) is likewise arranged between second inertial body (302) and the 
fixed frame (300). A driving pin (P) is provided on the first inertial body so as 
to be driven by a crank (see figure 37a), which will drive the oscillators 
synchronously. 

The center of mass of first inertial body (301) lies on the rotation axis of pivot 
(303), where first inertial body (301) is mounted pivotally on second inertial 
body (302). The center of mass of the combination of second inertial body 
(302) and first inertial body (301) lies on the rotation axis of pivot (304) where 
second inertial body (302) is mounted pivotally on fixed support 300. 


In order to have isotropy, the following equation should be satisfied, 
Jam _ hoz 
Кзоѕ 3 Кзов 
where J391 is the moment of inertia of the first inertial body (301) about its pivot 


(303), /ҙо> is the moment of inertia of second inertial body (302) together with 
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first inertial body (301) about pivot (304), Кос is the stiffness of torsional spring 
(305) and Кз, is the stiffness of torsional spring (306) 

[0099] This oscillator is insensitive to gravity and linear shocks; however it is sensitive 
to angular shocks. 

[00100] For practical reasons, the line 6, connecting pivot (303) and the driving pivot 
(Р) is best arranged perpendicular to the line 6, connecting pivot (303) and 
pivot (304). In addition, the distance between pivots (303) and (P) is chosen to 
equal the distance between pivots (303) and (304). 

[00101] As a result, when driving pin (P) is driven by a simple crank with a pin-and-slot 
or other convenient arrangement (see figure 37a), it describes an oval or 
substantially circular trajectory, depending on how well balanced and regulated 


the oscillator is. 


[00102] Figure 19 illustrates an oscillator system comprising two oscillators (O1) and 
(O2) according to the invention arranged in series. Each of these oscillators 
(O1), (O2) comprises an oscillator according to one of the embodiments of 
figures 1-11, first oscillator (O1) being mounted on the coupler link (315) of 
second oscillator (O2). 

[00103] First oscillator (0,) comprises two inertial bodies (311) and (313) each fixed 
to the coupler link (315) of oscillator (05) at appropriate pivot points. To this 
end, coupler link (315) comprises a hollow frame-shaped portion, upon which 
first oscillator (04) is mounted. 

[00104] Concerning the first oscillator (0,), its first inertial body (311) is connected to 
the coupler link (315) of second oscillator (05) by a pivot (4,). This coupler link 
(315) thus serves as a support frame for the first oscillator (0). Its second 
inertial body (313) is connected to the same coupler link (315) by a further pivot 
(D,). The inertial bodies (311) and (313) of oscillator (O,) are connected to 
each other by a respective coupler link (312). This coupler link (312) is 
attached to first inertial body (311) by a pivot (B4) and is attached to second 
inertial body (313) by a pivot (C,). The second oscillator (0;) comprises two 
respective inertial bodies (314) and (316) coupled together by a respective 
coupler link (315). Inertial body (314) is anchored to a fixed frame (310) by a 
pivot (A5), and inertial body (316) is anchored thereto by a pivot (D,). Тһе 
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coupler link (315) of the second oscillator (0,) is attached to inertial body (314) 
by pivot (В) and attached to inertial body (316) by pivot (С). A torsional spring 
(317) is arranged between inertial body (311) and the coupler link (315) of the 
second oscillator (0,), and another torsional spring (318) is arranged between 
inertial body (311) and the coupler link (312) of the first oscillator (0,). 
Furthermore, a torsional spring (319) is arranged between inertial body (313) 
and the coupler link (312) of the first oscillator (04), another torsional spring 
(320) between inertial body (313) and the coupler link (315) of the second 


oscillator (05). 


[00105] Moving to the second oscillator (02), a torsional spring (321) is arranged 


between inertial body (314) and the fixed frame (310), another torsional spring 
(322) is arranged between inertial body (314) and the coupler link (315), 
another torsional spring (323) is arranged between inertial body (316) and the 
coupler link (315), and a torsional spring (324) is arranged between inertial 
body (316) and the fixed frame (310). The driving pin (P), which is driven by a 
crank, is attached to the coupler link (312) of oscillator (04) at a convenient 


location, for instance at the mid-point thereof. 


[00106] Oscillators (01) and (02) are dynamically balanced as described above in the 


context of figures 1-11. Note that the total mass and moment of inertia of the 
coupler link of oscillator (0,) comprise the mass and moment of inertia of the 
coupler link (315) of the second oscillator (0,) as well as the mass and moment 


of inertia of oscillator (0, ). 


[00107] The two oscillators (0,) апа (0;) are arranged such that they act 


perpendicularly to each other. A movement of the pin exclusively in the y 
direction will cause the first oscillator (0, ) to be actioned without disturbing the 
second oscillator (0,), whereas a movement of the pin exclusively in the x 
direction will cause the second oscillator (05) to be actioned without disturbing 
the first oscillator (O,). Moving the pin (P) in a circular or oval trajectory will 
cause both oscillators (01), (05) to be actioned synchronously. This applies to 
all the oscillator systems described below, and need not be repeated each 


time. 


[00108] This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks. 
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[00109] Figure 20 illustrates a variant of the oscillator system of figure 19, in which 
each oscillator (0. ), (05) is similar to that of figure 10 in that in a neutral position 
the axes joining adjacent pivot points intersect at right angles. Furthermore, 
the line A, connecting pivots (В) and (С) is perpendicular to the line 
connecting pivots (4。) and (B,) and also to the line connecting pivots (C,) and 
(D2). The line A, connecting pivots (B,) and (C1) is perpendicular to the line 
connecting pivots (4,) and (B,) and also to the line connecting pivots (C,) and 
(D1) 

[00110] This oscillator is insensitive to gravity, linear shocks and angular shocks for 


long strokes. 


[00111] Figures 21 and 22 illustrate solutions for coupling 1-DOF oscillators in parallel 
so as to form a 2-DOF oscillator system. 

[00112] Figure 21 illustrates a three-bar coupling element, in which a rigid body (400), 
which supports a driving pin (A), is connected to a first oscillator (0, ) by two 
parallel rigid bars (401) and (407) and connected to a second oscillator (05) by 
a further single rigid bar (402). Rigid bar (401) is connected to rigid body (400) 
by pivot (403) and is connected to second oscillator (0.) by pivot (405). Rigid 
bar (407) is connected to rigid body (400) by pivot (408) and is connected to 
first oscillator (0,) by pivot (409). Rigid bar (402) is connected to rigid body 
(400) by pivot (404) and is connected to second oscillator (0.5) by pivot (406). 
Oscillators (01) and (05) can be of any convenient above-mentioned type. 

[00113] This coupling arrangement is statically determinate. 

[00114] In the case in which rigid bar (402) is perpendicular to rigid bars (401) and 
(407) when the coupling arrangement is at rest, the trajectories of pivots (405) 
and (409) are approximately straight lines parallel to the y-axis and the 
trajectory of pivot (406) is approximately a straight line parallel to the x-axis. 

[00115] The coupling arrangement of figure 22 differs from that of figure 21 in that only 
one rigid bar (401) links rigid body (400) to the first oscillator (0,). The 


longitudinal axis of bar (401) extends such that it intersects driving pin (P) when 
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the system is in a neutral position with no resultant force tending to try to 
displace the rigid body 400. 

[00116] This two-bar arrangement is under-constrained, which results in an extra 
degree of freedom compared to the arrangement of figure 21, namely rotation 
of the body (400) about the pin (P). In principle, this degree of freedom remains 


unexcited during oscillations, so should not pose any practical problems. 


[00117] Figure 23 illustrates an oscillator comprising two oscillators (01) and (02) each 
according to the oscillator of figure 10, coupled functionally in parallel by 
means of the coupling arrangement of figure 22 such that the axis of action of 
one oscillator is substantially orthogonal to that of the other, i.e. the directions 
of displacement of the coupler links of each oscillator (0,), (0。) during 
oscillation is substantially orthogonal. This is the case in all of the parallel- 
coupled oscillators described below. 

[00118] The optimal connecting point at which the coupling element is connected to 
each of the oscillators is the mid-point of each coupler link (417), (418) 
respectively. This attachment is effected by means of a respective pivot (415), 
(416), the former lying on the mid-point of the coupler link (417) of first oscillator 
(0,), and the latter lying on the mid-point of the coupler link (418) of second 
oscillator (0.5). Displacement of the driving pin (P) in the y direction thus excites 
first oscillator (01), and displacement of the driving pin (P) in the x direction 
excites second oscillator (05). Circular displacements of the driving pin (P) 


excites both oscillators (0,), (02) synchronously. 


[00119] Since the coupling arrangements of figure 21 and 22 can undergo parasitic 
shifts, that is to say undesired translations of the various pivots (403), (404), 
(407) on the body (400) during rotary movement of the drive pin (P), it can be 
advantageous to use coupling systems which compensate for this. 

[00120] Figure 24 illustrates a variant of a coupling arrangement in which the above- 
mentioned parasitic shift is compensated by means of double parallelogram 
pivots. To this end, rigid body (420) supporting the driving pin (P) is connected 
indirectly to the oscillators (O,) апа (05). Rigid body (420) is connected by two 
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rigid bars (421) and (422) to an intermediate stage (423). Intermediate stage 
(423) is connected to oscillator (01) by two further rigid bars (424) and (425). 
Rigid bars (421), (422), (424) and (425) are parallel. Rigid bar (421) is 
connected to rigid body (420) by pivot (430) and is connected to intermediate 
stage (423) by pivot (433). Rigid bar (422) is connected to rigid body (420) by 
pivot (431) and connected to intermediate stage (423) by pivot (432). Rigid bar 
(424) is connected to oscillator (0,) by pivot (437) and connected to 
intermediate stage (423) by pivot (436). Rigid bar (425) is connected to first 
oscillator (O, ) by pivot (435) and connected to intermediate stage (423) by pivot 
(434). Rigid body (420) is connected by a rigid bar (426) to intermediate stage 
(423). Intermediate stage (423) is connected to second oscillator (0。) by two 
rigid bars (428) and (429). Rigid bars (426), (428), and (429) are parallel. Rigid 
bar (426) is connected to rigid body (420) by pivot (438) and connected to 
intermediate stage (423) by pivot (439). Rigid bar (428) is connected to second 
oscillator (O;) by pivot (443) and connected to intermediate stage (423) by 
pivot (442). Rigid bar (429) is connected to second oscillator (05) by pivot (440) 
and connected to intermediate stage (423) by pivot (441). 


[00121] In the optimal case, rigid bars (421), (422), (424), and (425) are perpendicular 


to rigid bars (426), (428) and (429) when the system is in a neutral position. 
Furthermore, the trajectories of pivots (440) and (443) are substantially parallel 
to the x-axis and the trajectories of pivots (435) and (437) are substantially 
parallel to the y-axis. As a result, the trajectories of pivots (430) and (431) with 
respect to first oscillator (0. ) are approximately straight lines parallel to the x- 
axis. The trajectory of pivot (438) with respect to oscillator (05) is approximately 
a straight line parallel to the y-axis, and any parasitic shift is substantially 


eliminated. 


[00122] Figure 25 illustrates a further coupling arrangement based on a pair of Robert's 


four-bar linkages, which convert rotational motions to approximately straight- 


line motions. 


[00123] In this variant, the rigid body (470) supporting the driving pin (P) is connected 


to each of oscillators (O,) and (の 。) by a respective Robert’s four-bar linkage. 
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Rigid body (470) is connected to rigid body (471) by pivot (478). Rigid body 
(471) is connected to first oscillator (0, ) by two rigid bars (472) and (473). Rigid 
bar (472) is connected to rigid body (471) by pivot (475) and connected to first 
oscillator (0,) by pivot (474). Rigid bar (473) is connected to rigid body (471) 
by pivot (477) and connected to first oscillator (01) by pivot (476). Rigid body 
(470) is connected to rigid body (479) by pivot (486). Rigid body (479) is 
connected to second oscillator (0.) by two rigid bars (480) апа (481). Rigid bar 
(480) is connected to rigid body (479) by pivot (483) and connected to second 
oscillator (05) by pivot (482). Rigid bar (481) is connected to rigid body (479) 
by pivot (485) and connected to second oscillator (05) by pivot (484). 


[00124] Pivot (478) lies on the straight line connecting pivots (474) and (476). The line 


connecting pivots (475) and (477) is parallel to the line connecting pivots (474) 
and (476). The distances between pivots (474) and (475); (475) and (478); 
(478) and (477); and (477) and (476) are equal. The distance between pivots 
(474) and (476) is two times the distance between pivots (475) and (477). 


[00125] Pivot (486) lies on the straight line connecting pivots (484) and (482). The line 


connecting pivots (485) and (483) is parallel to the line connecting pivots (484) 
and (482). The distances between pivots (482) and (483); (483) and (486); 
(486) and (485); and (485) and (484) are equal. The distance between pivots 
(484) and (482) is two times the distance between pivots (485) and (483). 


[00126] The trajectories of pivot (482) and (484) are approximately two straight lines 


parallel to the x-axis. The trajectories of pivot (474) and (476) are 
approximately two straight lines parallel to the y-axis. The trajectory of pivot 
(478) with respect to first oscillator (0. ) is approximately a straight line parallel 
to the x-axis. The trajectory of pivot (486) with respect to second oscillator (03) 
is approximately a straight line parallel to the y-axis. A similar arrangement can 


be formed using flexure pivots rather than pinned pivots. 


[00127] Figures 26a-c illustrate another variant of a coupling element, in this case 


distributed over two layers (L,) and (L2). These figures are partial and 
schematic, and do not illustrate all the details of the entire oscillator system. 


First oscillator (04) is in or adjacent to layer (L,) and second oscillator (0;) is 
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in or adjacent to layer (L,). These oscillators can be of any type disclosed in 
the present specification, each hence comprising two inertial bodies, for a total 
of four inertial bodies for the oscillator system. In layer (L,), rigid body (450) is 
connected to first oscillator (01) by two rigid bars (451) апа (452), these bars 
(451) and (452) notably being connected to the coupler link of said first 
oscillator (01). Rigid bar (451) is connected to rigid body (450) by pivot (453) 
and is connected to first oscillator (0,) by pivot (454). Rigid bar (452) is 
connected to rigid body (450) by pivot (455) and connected to first oscillator 
(0,) by pivot (456). Rigid bars (451) and (452) are related to each other by a 
180-degree in-plane rotation about the mid-point of the line segment (453)- 
(455). The center of mass of rigid body (450) lies on the mid-point of the line 
segment (453)-(455). The trajectories of pivots (454) and (456) are 
approximately straight lines parallel to the y-axis. With respect to first oscillator 
(0,), the trajectory of the mid-point of the line segment (453)-(455) is 


approximately a straight line parallel to the x-axis. 


[00128] In layer (L2), rigid body (460) is connected to second oscillator (O。) by two rigid 


bars (461) and (462), these bars (461) and (462) likewise being connected to 
the coupler link of said second oscillator (0,). Rigid bar (461) is connected to 
rigid body (460) by pivot (463) and connected to second oscillator (0-) by pivot 
(464). Rigid bar (462) is connected to rigid body (460) by pivot (465) and 
connected to second oscillator (05) by pivot (466). Rigid bars (461) and (462) 
are related to each other by a 180-degree in-plane rotation about the mid-point 
of the line segment (463)-(465). The center of mass of rigid body (460) lies on 
the mid-point of the line segment (463)-(465). The trajectories of pivots (464) 
and (466) are approximately straight lines parallel to the x-axis. With respect 
to second oscillator (O,), the trajectory of the mid-point of the line segment 


(463)-(465) is approximately a straight line parallel to the y-axis. 


[00129] Rigid body (450) of oscillator (04) is connected to the rigid body (460) of the 


second oscillator (0,) by pivot (457), which may be of any convenient type 
ensuring that the rigid bodies (450), (460) are unified such that they are 
constrained to translate together but can rotate with respect to each other. The 
driving pin (P) can be attached to either rigid body (450) or rigid body (460). 
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[00130] Other arrangements of two-layer coupling elements which constrain the first 
and second oscillators (04), (0,) to oscillate at 90° to each other, and in which 
the rigid bodies (450), (460) are constrained to translate in translation but can 


rotate with respect to each other are also possible. 


[00131] Since flexure pivots are more adapted to series fabrication than conventional 
fixed pivots and torsional springs, the following figures present embodiments 
of oscillators according to the invention which are based around flexures. 

[00132] To this end, figure 27a illustrates a flexure-based dynamically balanced 1-DOF 
oscillator based on that of figure 10. The first inertial body (41) is anchored to 
the frame (40) by a flexure pivot comprising two blades (43) and (44), the 
extension of whose longitudinal axes cross at point (4) so as to form a remote 
center compliance (RCC) pivot. Point (4) is the center of rotation (and hence 
the axis of rotation) of the pivot in question. The second inertial body (42) is 
similarly anchored to the fixed frame (40) by two further blades (45) and (46) 
the extension of whose axes cross at point (D), which likewise forms the center 
of rotation and hence axis of rotation of the pivot in question. Inertial bodies 
(41) and (42) are connected to each other by a coupler link comprising a rigid 
beam (47) with a flexible blade at each extremity thereof. 

[00133] The center of mass of first inertial body (41) lies on point (4) and the center of 
mass of second inertial body (42) lies on point (D). Inertial bodies (41) and (42) 
are substantially dynamically identical, i.e. they each have equal masses and 
moments of inertia about their respective centers of mass. Each point on the 
midline of coupler link (47) is substantially equidistant from point (A) and point 
(D). Flexible blades (43) and (45) are substantially elastically identical and 
related to each other by a 180-degree in-plane rotation about the mid-point (O) 
of coupler link (47). Flexible blades (44) and (46) are substantially elastically 
identical and related to each other by a 180-degree in-plane rotation about the 


mid-point (O) of coupler link (47). 


[00134] Figure 27b illustrates a special case of the oscillator of figure 27a in which the 


line passing through (A) and (D) is the perpendicular bisector of the bar (57) 
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serving as the coupler link and vice-versa when the oscillator is at rest. In this 
embodiment, the reference signs (50)-(57) correspond respectively to the 


reference signs (40)-(47) of figure 27a, and need not be re-described here. 


[00135] As before, a pin can be provided as appropriate on one of the inertial bodies 


or on the coupler link, arranged to be driven by a crank as discussed above in 
the context of figure 1. Again, this applies to each of the following embodiments 


where appropriate. 


[00136] Figure 28 illustrates a further variant of an oscillator according to the invention, 


wherein the coupler link (508) is a substantially rigid beam with negligible 


mass. This embodiment is analogous to that of figure 1 


[00137] This oscillator comprises first and second inertial bodies (507) and (509) 


connected by a coupler link (508) with negligible mass. First inertial body (507) 
is anchored to a fixed frame (500) by an RCC (remote center compliance) pivot 
comprising two flexible blades (501) and (502) whose extended axes cross at 
point (A), which is on the midline on the inertial body (507). Second inertial 
body (509) is likewise anchored to the fixed frame (500) by a further RCC 
(remote center compliance) pivot comprising two flexible blades (504) and 
(505) whose extended axes cross at point (D), which is again on the midline of 
corresponding inertial body (509). The coupler link (508) is connected to first 
inertial body (507) by a single-blade flexure pivot (503), whose center of 
rotation lies at the mid-point (B) of the flexible blade (503). The coupler link 
(508) is furthermore connected to second inertial body (509) by a further 
single-blade flexure pivot (506) having its center of rotation of the pivot lies at 
the mid-point (C) of the flexible blade (506). 


[00138] Inertial bodies (507) and (509) are substantially dynamically identical, ¡.e. they 


have the same mass and the same moment of inertia about their respective 
pivot points. They are related to each other by a 180-degree in-plane rotation 
about point (O), which is the mid-point of line segment BC. The length of line 
segment AB is equal to the length of line segment CD. The flexible blades of 
each of the pairs (501) and (504); (502) and (505); (503) and (506) are 


kinematically substantially identical and are related to each other by a 180- 
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degree in-plane rotation about point (O) to cancel the effect of gravity on 
oscillator stiffness. The center of mass of coupler link (508) lies on point (O). 


In the ideal case, line BC is perpendicular to lines AB and CD. 


[00139] Figure 29 illustrates an embodiment of an oscillator according to the invention 


wherein the coupler link (530) has significant mass and moment of inertia, and 


is analogous to that of figure 10. 


[00140] First inertial body (529) is anchored to a fixed frame (520) by an RCC (remote 


center compliance) pivot comprising two flexible blades (521) and (522) 
crossing at point (A), which is at the center of rotation of the pivot. Second 
inertial body (531) is anchored to the fixed frame (520) by a further RCC 
(remote center compliance) pivot likewise comprising two flexible blades (525) 
and (526) crossing at point (D). The coupler link (530) is connected to first 
inertial body (529) by an RCC flexure pivot comprising two yet further flexible 
blades (523) and (524) the extensions of whose longitudinal axes cross at a 
point (B), which is the center of rotation of the pivot. The coupler link (530) is 
likewise connected to second inertial body (531) by a yet further RCC flexure 
pivot comprising another two flexible blades (527) and (528), the extension of 
whose longitudinal axes crosses at point (C), which is again the center of 


rotation of the pivot. 


[00141] Inertial bodies (529) and (531) are dynamically substantially identical, i.e. they 


have the same mass and the same moment of inertia about their respective 
pivot points, and are related to each other by a 180-degree in-plane rotation 
about point (O), the mid-point of line segment BC. The length of line segment 
AB is equal to the length of line segment CD. The flexible blades of each of 
the pairs: (521) and (525); (522) and (526); (523) and (527); (524) and (528) 
are kinematically identical and are related to each other by a 180-degree in- 
plane rotation about point (O) to cancel the effect of gravity on oscillator 
stiffness. The center of mass (G,) of the coupler link (530) lies on point (O). 
The center of mass (G,) of the first inertial body (529) lies on line AB. The 
center of mass (Gz) of second inertial body (531) lies on line CD. In the ideal 


case, line BC is perpendicular to lines AB and CD. 
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[00142] Figure 30 illustrates a flexure implementation of a 2-DOF dynamically 


balanced oscillator system comprising two serially connected double inertial 
bodies. This oscillator system is flexure-based version of that of figure 19, 


where the rigid pivots and torsional springs are replaced by flexure pivots. 


[00143] First inertial body (541) of second oscillator (0,) is anchored to a fixed frame 


(540) by an RCC pivot comprising two flexible blades (547) and (548) whose 
longitudinal axes cross at point (А). Second inertial body (543) of the second 
oscillator (05) is anchored to the fixed frame (540) by ап RCC pivot comprising 
two flexible blades (557) and (558) whose axes cross at point (D,). Inertial 
bodies (541) and (543) are connected to each other by a coupler link (542). 
The coupler link (542) is connected to first inertial body (541) by an RCC pivot 
comprising two flexible blades (549) and (550) whose longitudinal axes cross 
at point (B,), and is connected to inertial body (543) бу ап RCC pivot 
comprising two flexible blades (559) and (560) whose longitudinal axes cross 


at point (C,). 


[00144] Moving to the first oscillator (01), its first inertial body (544) is connected to the 


coupler link (542) of the second oscillator (0,) by an RCC pivot comprising two 
flexible blades (551) and (552) whose longitudinal axes cross at point (A,). 
Corresponding second inertial body (546) is connected to coupler link (542) by 
an RCC pivot comprising two flexible blades (554) and (555) whose 
longitudinal axes cross at point (D,). Inertial bodies (544) and (546) are 
connected to each other by corresponding coupler link (545). Coupler link 
(545) is connected to inertial body (544) by a single-blade flexure pivot (553) 
and is connected to inertial body (546) by a single-blade flexure pivot (556). 
The mid-points of flexible blades (553) and (556) lie substantially on points (B,) 


and (С. ), respectively. 


[00145] The driving pin (P) lines substantially on the intersection of the lines A, and A, 


when the system is at rest, where A, is a straight line connecting (B5) and (C;), 
and A, is a straight line connecting (B,) and (C;). It should be noted that the 
lines A, and A, are substantially perpendicular. The driving pin (Р) lies on the 


mid-point of line segment B,C, and also on the mid-point of line segment B5C;. 
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The flexible blades of the following pairs are related to each other by a 180- 
degree in-plane rotation about (P) to cancel the effect of gravity on stiffness of 
the oscillator; (547) and (557); (548) and (558); (549) and (559); (550) and 
(560); (551) and (554); (552) and (555); (553) and (556). 


[00146] When the oscillator system of figure 30 is integrated in a timepiece movement 


and is attached to a crank, the pin (P) is advantageously be biased away from 
the intersection of lines A, and A, when the crank is not rotating and the 
movement is at rest. This permits the crank to apply sufficient force when 
subject to a driving torque to cause the oscillator system to self-start without 


having to be displaced manually or subjected to a shock. 


[00147] In the alternate case of an oscillator system comprising oscillators of figures 


27-29 coupled in parallel, rather than using the pinned coupling elements of 
figures 21-26, the pinned pivots be exchanged for flexure pivots. This is 
achieved by simply replacing the pinned pivots with flexible blades of the type 
used for connecting link (47) of figure 27a, or single-blade flexures either side 
of a substantially rigid bar, of the type used for connecting link (508) of figure 
28 and also used in figures 31a-b below. Since these adaptations are well 
within the ability of the skilled person, they do not need to be illustrated and 


described at length here. 


[00148] Figures 31a and 31b, however, illustrate a particular variant of the double-layer 


coupling element of figure 26 specially adapted for a flexure-based 
construction, in which two layers (L.), (L>), are superposed one with respect to 
the other. The same considerations as described above in the context of figure 


26 equally apply here, and need not be repeated. 


[00149] In first layer (L,), a rigid body (701) is connected to first oscillator (0,) by two 


rigid bars (700) and (702), these bars (700) and (702) notably being connected 
to the coupler link of the first oscillator (04). Rigid bar (700) is connected to first 
rigid body (701) by a single-blade flexure pivot (704) and is connected to first 
oscillator (01) by another single-blade flexure pivot (705). Rigid bar (702) is 
likewise connected to second rigid body (701) by single-blade flexure pivot 


(706) and is connected to first oscillator (0, ) by single-blade flexure pivot (707). 
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First rigid body (701) has a plurality of mounting holes (709), (710), (711) and 
(712), which can be of any number or can be substituted by other mounting 
means. 

[00150] The mid-points of flexible blades (704) and (706) lie on a straight line which is 
perpendicular to rigid bars (700) and (702). Rigid body (700), flexible blade 
(704) and flexible blade (705) are respectively related to rigid body (702), 
flexible blade (706) and flexible blade (707) by a 180-degree in-plane rotation. 

[00151] In layer (L>), second rigid body (721) is connected to second oscillator (O02) by 
two rigid bars (720) and (722), these bars (720) and (722) likewise being 
connected to the coupler link of the second oscillator (05). Rigid bar (720) is 
connected to rigid body (721) by single-blade flexure pivot (724) and 
connected to second oscillator (05) by another single-blade flexure pivot (725). 
Rigid bar (722) is connected to rigid body (721) by single-blade flexure pivot 
(726) and connected to second oscillator (0-) by single-blade flexure pivot 
(727). Rigid body (723) also has mounting holes (729), (730), (731) and (732) 
corresponding to those of the first layer (L4), and is connected to rigid body 
(721) by a flexure pivot comprising two flexible blades (728) and (733) situated 
in different planes parallel to the xy plane. A single blade flexure in this role is 
also sufficient. The mid-points of flexible blades (724), (726) and the crossing 
point of blades (728) and (733) lie on a straight line which is perpendicular to 
rigid bars (720) and (722). Rigid body (720), flexible blade (724) and flexible 
blade (725) are respectively related to rigid body (722), flexible blade (726) 
and flexible blade (727) by a 180-degree in-plane rotation about the crossing 
point of blades (728) and (733). 

[00152] First oscillator (O0, ) has а DOF along the y-axis and second" oscillator (O。) has 
a DOF along the x-axis. Rigid bodies (701) and (723) are connected to each 
other by four screws passing through the corresponding mounting holes, or by 
other convenient means such as welding, soldering, glue, pins, or similar. 

[00153] In a further variant of the system of figure 31, the bar and blade flexures, (720), 
(724), (725); (722), (726), (727); (700), (704), (705) and (702), (706), (707) in 


one or (ideally) both layers can be replaced by simple blade flexures. 
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[00154] Figure 32 illustrates a flexure implementation of the oscillator system of figure 
23. This system comprises two independent double inertial body 1-DOF 
oscillators connected in parallel to form a 2-DOF oscillator system. 

[00155] Rigid body (740) supporting the driving pin (P) is connected to first oscillator 
(0,) by a rigid bar (741) which is connected to rigid body (740) by a single- 
blade flexure pivot (747) and is connected to first oscillator (01) by a single- 
blade flexure pivot (743). Rigid body (740) is likewise connected to second 
oscillator (O。) by a further rigid bar (742) which is connected to rigid body (740) 
by another single-blade flexure pivot (748) and is connected to second 
oscillator (0.) by a further single-blade flexure pivot (744). Rigid bars (741) and 
(742) extend in superposition to their respective oscillators (0,), (0。) without 
impinging on them. 

[00156] The coupler link (745) of first oscillator (0.) is substantially oscillates parallel 
to the y-axis and the coupler link (746) of second oscillator (0,) is substantially 
oscillates parallel to the x-axis. The mid-points of flexible blade (743) and 
coupler link (745) are coincident, as are the mid-points of flexible blade (744) 


and coupler link (746). 


[00157] Figures 33a and 33b illustrate the variables used below in the following 
discussion of tuning the isochronism of a 1-DOF oscillator according to figure 
10. 

[00158] As a reminder, this oscillator comprises two substantially identical inertial 
bodies each with moment of inertia /, about their respective pivot points (4) 
and (D). The inertial bodies are connected to each other by a coupler link of 
mass m, and moment of inertia /, about its center of mass which lies on the 
mid-point (O) of the line segment BC. The distance between (4) and (5) is 
equal to the distance between (C) and (D) and is denoted by H. The distance 
between (В) and (С) is denoted by д. 

[00159] The rotation angles of the first and second inertial bodies are Ө, and 63 
respectively, and the rotation angle of the coupler link is 9 の 。.The following 


equations give 0, and 0. as functions of @,, 


H 
6-201%0(00, 6-6, +0(01). 
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[00160] Given the kinematic parameters, the kinetic energy K of the oscillator as a 
function of 6, can be derived follows, 


Е Jo (H\? mH? T 
ЖЕ [ e (E oa 





where Jo = 2J, + m,H*. 

5  [00161]Considering a general restoring torque M(0,) while noting that M is an odd 
function of Ө, due to the symmetries of the oscillator, the Taylor's series 
expansion of the restoring torque around the nominal position of the oscillator 
(0, = 0) is as follows, 

M = Коб, + k0? + O(05), 
10 where Ко and k, are constant. Given the restoring torque, the potential energy 


V of the oscillator is derived as follows, 
1 1 


[00162] Given the kinetic and potential energies, the isochronism defect of the 


15 oscillator is 
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[00163] where Т is the period of oscillations and Tọ = 2r | is the nominal period. 
0 


[00164] Isochronism can be achieved up to second order by setting, 


J 1/(m,d (аук; 
EM D =) а) 





20 
[00165] Figure 34, which corresponds to the oscillator of figure 28, illustrates the effect 
of parasitic shift of the pivots on isochronism. 
[00166] As a reminder, this oscillator comprises two substantially identical inertial 
bodies of mass m, and moment of inertia /, about their respective centers of 
25 rotation (A) and (D). The inertial bodies are connected to each other by a 


coupler link of mass m, and moment of inertia /, about its center of mass which 
lies on the mid-point (O) of the line segment BC. Each of the flexure pivots 
anchoring the inertial bodies to the fixed frame comprises two identical flexible 
blades of length L and angle 2a with respect to each other. The distance 


30 between the points where the flexible blades are attached to the inertial bodies 
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and the crossing point of the extensions of the axes of each pair of flexible 
blades is r. The distance between A and Bis H which is equal to the distance 
between Cand D. The distance between Band Cis d 

[00167] Denoting the rotation angles of the inertial bodies by 84, the rotation angle of 


the coupler link 0, is， 





H +21 
в, = (5) + 0(⑳) 


L 2 
m cosa? (7) +9(7) +1] 


[00168] It should be noted that this takes into account the parasitic shift of the rotation 


where 





center of the flexure pivots, where the parasitic shift is 402 + 0(02). 
[00169] The kinetic energy K of the oscillator is 
ДЕ + 2) mA? та) el 42 
Jo\ d Jo lo) |” 











K = : Jo | + (4 
where Jo = 2J, + m;H?. 
[00170] Considering the following Taylor's series expansion for a general restoring 
torque, 
M = КӨ, + k20? + O(03), 
where ko and k, are constant, the isochronism defect of the oscillator is, 
T 1fk, ];[H-2A. mH? 8m,/? 
alien ЕЕ más 











je 十 0(61)， 


ko Jo d Jo Jo 
[00171] where Т is the period of oscillations and Tọ = 2r |а is the nominal period. 
0 


[00172] We are able to achieve isochronism up to second order by setting, 


h d? mH? k, 8т,22 
Jo 4(H +22)? ; 








k о i 


[00173] Figures 35a and 35b illustrate the application of the above-mentioned teaching 
on isochronism to practical oscillators which permit the adjustment of 
isochronism independently of the frequency of oscillation. The oscillator of 
figure 35a corresponds to that of figure 10, and that of figure 25b corresponds 
to that of figure 28. 

[00174] The coupler link (800), (810) of each oscillator carries a pair of slidable masses 
(801) and (802) in figure 35a, and (811) and (812) in figure 35b. Displacement 
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of these masses (801), (802), (811), (812) along the respective coupler link 
(800), (810) tunes the isochronism of the oscillator since such displacement 
changes the moment of inertia of the coupler link /; without changing mass of 
the coupler т. Sufficient friction, or other suitable blocking means, аге 
provided so as to ensure that the slidable masses (801), (802) remain in 
position. Hence, isochronism can be tuned without changing the nominal 
frequency. It should be noted that to avoid changing the center of mass of the 
coupler links (800), (810), the respective masses (801), (802); (811), (812) 
should be moved symmetrically with respect to the center of mass of the 
coupler link (800), (810). However, an asymmetric movement may be 
advantageous if it is required to move the center of mass of the coupler link 
(800), (810) in order to balance the oscillator. 


[00175] In respect of the nominal frequency of the oscillators, this can be tuned in the 
conventional manner known in horology, namely by providing adjustable 
inertia-blocks such as radially-adjustable screws at convenient locations 


(typically in the outer edge) on the inertial masses. 


[00176] Figures 36a to 36e illustrate an embodiment of an oscillator system according 
to the invention, which incorporates the above teachings. In figure 36e several 
elements have been removed so as to better show the underlying structures. 
This oscillator system comprises two independent dynamically balanced 1- 
DOF oscillators (O, ), (05) mounted in parallel in a manner similar to that shown 
in figure 32. 

[00177] This oscillator comprises a driving pin (P) connected to each 1-DOF oscillator 
by a two-bar coupling element similar to that of figure 32, each connection 
incorporating a substantially rigid bar and a pair of single-blade blade flexible 
pivots. This oscillator also incorporates mechanisms for adjusting isochronism 
and frequency. 

[00178] The first dynamically balanced 1-DOF oscillator (01) comprises two 
substantially identical inertial bodies, the first of which comprises two relatively 
heavy masses (905) and (906) rigidly attached to a rigid body (901). A pair of 
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inertia-blocks in the form of radially-adjustable screws (913) and (914) are 
mounted in appropriate holes located in the periphery of masses (905) and 
(906) so as to permit the frequency of oscillations to be tuned by modifying the 
inertia of the inertial body as is generally known. The second inertial body of 
the first oscillator (0,) comprises again two relatively heavy masses (907) and 
(908) rigidly attached to a rigid body (902). Again, radially-adjustable screws 
(915) and (916) are provided in the periphery of masses (907) and (908) as 


before. 


[00179] Rigid body (901) is rigidly attached to rigid body (950) and rigid body (902) is 


rigidly attached to rigid body (949). Rigid body (949) is anchored to the fixed 
frame (900) by a flexure pivot comprising two flexible blades (930) and (931), 
the extension of whose longitudinal axes intersect at the theoretical pivot point 
that they define. Rigid body (950) is similarly anchored to the fixed frame (900) 
by a similar flexure pivot comprising blades (932) and (933). Rigid bodies (949) 
and (950) are connected to each other by a coupler link (951), which is 
connected to rigid body (949) by a single-blade flexure pivot (934), and to rigid 
body (950) by another single-blade flexure pivot (935). Sliding masses (938) 
and (939) are mounted such that they can be translated along coupler link 
(951) so as to permit tuning of the isochronism by changing the moment of 


inertia of the coupler link (951) around its center of gravity. 


[00180] The second dynamically balanced 1-DOF oscillator (05) is constructed 


similarly to the first oscillator (04). Its first inertial body comprises two relatively 
heavy masses (909) and (910) rigidly attached to a rigid body (903). Again, 
two screws (917) and (918) are provided on the masses (909) and (910) to 
tune the frequency of oscillations by changing the inertia of the inertial body. 
The second inertial body comprises two relatively heavy masses (911) and 
(912) rigidly attached to a rigid body (904). Again, two further screws (919) and 
(920) are provided on masses (911) and (912) to tune the frequency of 
oscillations by changing the inertia of the inertial body. Rigid body (903) is 
rigidly attached to rigid body (923) and rigid body (904) is rigidly attached to 
rigid body (921). Rigid body (921) is anchored to the fixed frame (900) by a 


flexure pivot comprising two flexible blades (924) and (925), the extension of 
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whose longitudinal axes cross. Rigid body (923) is anchored to the fixed frame 
(900) by a similar flexure pivot comprising two flexible blades (926) and (927). 
Rigid bodies (921) and (923) are connected to each other by a coupler link 
(922). This latter is connected to rigid body (921) by a single-blade flexure pivot 
(928), and connected to rigid body (923) by a further single-blade flexure pivot 
(929). Sliding masses (936) and (937) mounted slidably on coupler link (922) 
are again arranged to tune isochronism by changing the moment of inertia of 


the coupler link (922) around its center of gravity. 


[00181] Driving pin (P) is connected to each о the 1-DOF oscillators by a flexure-based 


two-bar coupling element which comprises a rigid body (940) supporting the 
driving pin (P). This rigid body (940) is connected to the coupler links of the 
oscillators (0,), (0,). Rigid body (940) is connected to coupler link (951) by a 
rigid bar (941) and is connected to coupler link (922) by a rigid bar (942), these 
rigid bars (941), (942) being substantially perpendicular to each other. Rigid 
bar (941) is connected to rigid body (940) by a single-blade flexure pivot (946) 
and is connected to rigid body (943) by another single-blade flexure pivot 
(945). Rigid bar (942) is also connected to rigid body (940) by a further single- 
blade flexure pivot (948) and is connected to rigid body (944) by a yet further 
single-blade flexure pivot (947). Rigid body (943) is rigidly attached to coupler 
link (951) and rigid body (944) is rigidly attached to coupler link (922) 


[00182] Mid-points of flexible blades (945) and (947) lie on the mid-points of coupler 


links (951) and (922) respectively. Flexible blades (924), (925), (930) and (931) 
are substantially elastically identical to flexible blades (926), (927), (932) and 
(933), respectively. Flexible blades (924) and (925) are related to flexible 
blades (926) and (927) by a 180-degree in-plane rotation about the mid-point 
of coupler link (922). Flexible blades (930) and (931) are related to flexible 
blades (932) and (933) by a 180-degree in-plane rotation about the mid-point 
of coupler link (951). Rigid bar (941) is perpendicular to rigid bar (942). Coupler 
link (922) is perpendicular to coupler link (951). 


[00183] Four counter-masses (952), (953), (954) and (955) are provided on each 


respective inertial body (901), (902), (903), (904) for static balancing of the 
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oscillators. These masses can be moved toward or away from the rotation 
centers of the inertial bodies (901), (902), (903), (904). 

[00184] This oscillator system is insensitive to gravity, insensitive to all linear and 
angular shocks. lt does not transmit torque to the support, and hence has 
extremely high Q-factor oscillations. The architecture is particularly compact 
and suitable for integration in a wristwatch. The isochronism and the frequency 
can be tuned independently, and each individual oscillator (01), (05) is 
independently tunable. Finally, the driving pin (P) moves with a relatively long 
stroke. 

[00185] Experiments with a prototype of this oscillator system have shown that, when 
driving pin (P) is driven by a simple pin-and-slot crank arrangement (see figure 
37a) by a conventional timepiece movement, it self-starts when P is biased 
away from its illustrated location when the crank is stopped, and carries out 


substantially circular displacements. 


[00186] Figures 37a and 37b illustrate schematically simple crank arrangements 
suitable for driving a 2-DOF oscillator system and a 1-DOF oscillator 
respectively when these are integrated in a timepiece movement (7). These 
diagrams are highly schematic and are not to scale. 

[00187] In figure 37a, a source of energy (M) such as a driving spring or similar, drives 
a wheel (1), to which is rigidly attached a bar (2) comprising a slot (3). Bar (2) 
is typically arranged along a radius of the wheel (1) and extends beyond the 
outer periphery of the wheel (1). Other arrangements are of course possible. 
Driving pin (P) as described above is located slidingly in the slot (3), and as 
the source of energy (M) causes the wheel (1) to rotate about its own axis (1a) 
and the crank to cause the driving pin (P) to translate in orbital motion about 
the axis (1a) of the wheel (1). This driving system applies to the 2-DOF 
oscillator of figure 18, and also to all the 2-DOF oscillator systems described 
above. 

[00188] In figure 37b, a source of energy (M) such as a driving spring or similar, drives 
a wheel (1), to which is pivotally mounted a connecting rod (4) by means of an 


eccentric (5). This connecting rod (4) is pivotally connected to coupler link (6) 
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of a 1-DOF oscillator of any type mentioned above, the rest of the oscillator 
not being illustrated. Complete rotations of the wheel (1) thus cause the 
coupler link (6) to carry out substantially linear oscillations since it is 
constrained by the geometry of the pivots of the oscillator. The length of stroke 
of the coupler link (6) (and hence of the oscillator of which it is a part) is 


determined by the geometry of the wheel (1), eccentric (5) and connecting rod 


(4). 


[00189] Although the invention has been described by reference to specific 


embodiments, variations thereto are possible without departing from the scope 
of the invention as defined in the claims. It is particularly noted that the shapes 
of the various elements of the oscillators of the invention are by no means 
limiting. On this point, each inertial mass can be shaped as desired, and the 
shapes of the coupler links can also be freely chosen within large bounds, 


provided that the various pivot points are correctly located. 
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Claims 


Horological oscillator comprising: 

- a first inertial body (141; 151; 1305; 1405; 1505; 301; 311; 314; 41; 51; 507; 529; 
544; 541; 901; 903) arranged to rotate about a first axis (A; A1; A2); 

- a second inertial body (143; 153; 1306; 1406; 1506; 302; 313; 316; 42; 52; 509; 
531; 546; 543; 902; 904) arranged to rotate about a second axis (D; D1; 02) 
substantially parallel to said first axis (A; Ai: Аз); 

- at least one elastic element (144, 155, 156, 157; 154, 155, 156, 157; 1319, 1320, 
1321, 1322; 1419, 1420, 1421, 1422; 1501, 1502, 1503, 1504, 1507; 305, 306; 
317,318, 319, 320; 321, 322, 323, 324; 43, 44, 45, 46; 53, 54, 55, 56; 501, 502, 
503, 504, 505, 506; 521, 522, 523, 524, 525, 526, 527, 528; 551, 552, 553, 594, 
555, 556, 547, 548, 549, 550, 557, 558, 559, 560; 924, 925, 926, 927, 928, 929, 
930, 931, 932, 933, 934, 935) arranged to apply a restoring torque to at least one 
of said inertial bodies so as to urge said inertial body towards a neutral position; 
characterized by 

- a substantially rigid coupler link (142; 152; 1307; 1407; 1507; 307; 312; 315; 47; 
57; 508; 530; 545; 542; 745; 746; 800; 810; 922; 951) attached at a first pivot point 
thereof to said first inertial body (141; 151; 1305; 1405; 1505; 301; 311; 314; 41; 
51; 507; 529; 544; 541; 901; 903) and at a second pivot point thereof to said second 
inertial body such that said inertial bodies are arranged to rotate synchronously 
about their respective axes (A; A1; Ах; D; D1; D2), said first and second pivot points 
being distinct from said first and second axes (A; А4; А2; D; D1; Do), 

wherein said substantially rigid coupler link (142; 152; 1307; 1407; 1507; 307; 312; 
315; 47; 57; 508; 530; 545; 542; 745; 746; 800; 810; 922; 951) comprises a bar or 
rod and is arranged to transmit force between said first inertial body (141; 151; 
1305; 1405; 1505; 301; 311; 314; 41; 51; 507; 529; 544; 541; 901; 903) and said 
second inertial body (143; 153; 1306; 1406; 1506; 302; 313; 316; 42; 52; 509; 531; 
546; 543; 902; 904) according to a vector substantially aligned along an axis (A2) 


joining the first and second pivot points. 
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Horological oscillator according to claim 1, wherein said first inertial body (1505; 
41; 51; 507; 529; 544; 541; 901; 903) is mounted pivotally on a supporting element 
(40; 50; 500; 520; 542; 540; 900) by means of a first flexure pivot (1501, 1502; 43, 
44; 53, 54; 501, 502; 521, 522; 551, 552; 547, 548; 926, 927; 932, 933) and said 
second inertial body (1505; 42; 52; 509; 531; 546; 543; 902; 904) is mounted 
pivotally on said supporting element (40; 50; 500; 520; 542; 540; 900) by means of 
a second flexure pivot (1503, 1504; 45, 46; 55, 56; 504, 505; 525, 526; 554, 555; 
557, 558; 924, 925; 930, 931), said flexure pivots constituting said elastic elements. 


Horological oscillator according to claim 1 or 2, wherein said coupler link (142; 152; 
1307; 1407; 1507; 307; 312; 315; 47; 57; 508; 530; 545; 542; 922; 951) is subject 
to a restoring torque with respect to each of said inertial bodies, said restoring 


torque being provided at at least one of said first and second points. 


Horological oscillator according claim 3, wherein said coupler link is a substantially 
rigid bar attached to said first inertial body (507; 529; 544; 541; 901; 903) by means 
of a further flexure pivot (503; 523, 524; 553; 549, 550; 929; 935) and attached to 
said second inertial body (509; 531; 543; 546; 902; 904) by means of a yet further 
flexure pivot (506; 527, 528; 556; 559, 560; 928; 934), said flexure pivots 


constituting said elastic elements. 


Horological oscillator according to one of the preceding claims, wherein a first line 
(A1) joining said first axis to said first point is parallel to a second line (As) joining 
said second axis to said second point, said first and second lines preferably being 
perpendicular to a third line (A2) joining said first point to said second point when 


said oscillator is in a neutral position. 


Horological oscillator according to one of the preceding claims, further comprising 
at least two masses (801, 802; 811, 812; 936, 937; 938, 939) mounted movably on 
said coupler link (800; 810; 522; 951), at least one of said masses being situated 


on each side of the center of mass of said coupler link. 
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Oscillator system comprising: 
- a first horological oscillator (O1) according to any preceding claim; and 
- a second horological oscillator (O2) according to any preceding claim coupled to 


said first horological oscillator (O1). 


Oscillator system according to claim 7, wherein the inertial bodies (311, 313; 544, 
546) of said first horological oscillator (O1) are each mounted pivotally on the 
coupler link (315; 542) of said second horological oscillator (O2) such that said first 
oscillator (O4) acts in a direction which is preferably substantially perpendicular to 


the direction of action of the second oscillator (Oz). 


Oscillator system according to claim 7, wherein said first horological oscillator (O1) 
and said second horological oscillator (O2) are mutually coupled by means of a 
rigid body (740; 940) from which extend respective linkages (741, 742; 941, 942) 
each attached to a respective coupler link (745, 746; 922, 951), said first 
horological oscillator (Oi) and said second horological oscillator (O2) being 


preferably arranged to act substantially perpendicular to each other. 


. Oscillator system according to claim 9, wherein at least one of said linkages 


comprises at least one of: 

- a single-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 

- a double-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 

- a single or double blade flexure; 

- at least one rigid bar provided with a single blade flexure at each end; 

- a Robert’s four-bar linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 

- at least one four-bar Watt linkage comprising pinned pivots or flexure pivots; 


- a compound parallelogram linkage comprising pinned pivots or flexure pivots. 


. Oscillator system according to one of claims 9-10, wherein said first horological 


oscillator (O1) and said second horological oscillator (O2) are arranged such that 
they are related by a substantially 90? rotation in the plane of the oscillator system 


about an axis orthogonal to a predetermined point in said plane. 
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. Oscillator system according to one of claims 9-10, wherein said first horological 


oscillator (O1) and said second horological oscillator (O2) are arranged such that 
one is a mirror reflection of the other about a plane equidistant from the coupler 
link of each horological oscillator, said plane being perpendicular to the plane of 


the oscillator system. 


. Oscillator system according to claim 7, wherein: 


- said first horological oscillator (O1) comprises a first rigid body (450; 701) 
arranged in a first layer (L1) and attached to said coupler link of said first horological 
oscillator (O:)); 

- said second horological oscillator (O2) comprises a second rigid body (460; 721) 
arranged in a second layer (L2) and attached to said coupler link of said second 
horological oscillator (O2); and 

- said rigid bodies (450, 460; 701, 721) are constrained to translate together and 


are free to pivot one with respect to the other. 


. Timepiece movement comprising an oscillator according to one of claims 1-7 or an 


oscillator system according to one of claims 8-13. 


. Timepiece movement according to claim 14 comprising a source of energy 


kinematically connected with said oscillator or said oscillator system by means of 


a crank attached to at least one of said coupler links. 
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Mechanical watch oscillator 


The invention relates to a mechanical watch oscilla- 
tod. 

Mechanical watch oscillators are known from 
WO2016/062889, WO2017/068538, EP 2 273 323, EP 3 035 126, and 
EP 3 035 127, just to name a few. 





WO2016/062889 discloses a mechanical watch movement 
regulating member comprising an escape wheel and a vibrating 
oscillator provided with at least two vibrating arms and pal- 
lets firmly joined to said vibrating arms and comprising two 


members arranged to interact directly with the teeth of the 





escape wheel for maintaining the periodic alternations of the 





vibrating oscillator and causing the escape wheel to advance 





with each oscillation alternation. The vibrating masses in 





WO2016/062889 are not geometrically interconnected, which 
means that the oscillation amplitude and phase of those masses 


do not remain in phase during shocks, accelerations and/or 





orientation change, which in turn results in timekeeping inac- 
curacy. 


WO 2017/068538 discloses an oscillator for adjusting 





a mechanical timepiece movement, the oscillator comprising an 





scape wheel and a resonator that forms the time basis of the 
oscillator, the resonator including a mass element which is 


kept in oscillation by at least two vibrating elements; said 








mass element including at least one anchor portion which is 


rigidly connected to the mass element and configured to di- 





rectly engage with the escape wheel in order to maintain os- 
cillations of the resonator and to allow the escape wheel to 
move with each alternation of the oscillation. A disadvantage 
of the device of WO 2017/068538 is that if embodied with two 
flexures or elastic suspensions to the ground, it will have 
high susceptibility to out-of-plane shocks (i.e. shocks per- 
pendicular to the working plane). The center-of-mass of such a 
device with two flexures cannot be stationary. If embodied 
with more than two flexures, it is not possible for the device 
to undergo large deformations while keeping isochronism (i.e. 


timekeeping precision). 
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EP 2 273 323 discloses an oscillator comprising a 
fastening portion designed to be fastened to a frame of a 


timepiece, and a plurality of elastic systems connecting a 








felloe and the fastening portion to each other, wherein each 
elastic system comprises two return organs arranged in series 
and connected to each other by the frame wherein at least some 
of the elastic systems are suspended and free with reference 
to the frame. The oscillator of EP 2 273 323 has flexures in 
series with multiple degrees of freedom and therefore will 
have low resistance against shocks. Moreover, this known os- 
cillator is manufactured with features distributed in multiple 
planes, increasing fabrication and assembly difficulties. 

EP 3 035 126 discloses a timepiece resonator with an 
oscillating weight, wherein the resonator can be mounted on a 


timepiece, wherein the weight is suspended by crossed resili- 





ent strips that extend at a distance of each other in parallel 





planes, wherein the resonator is of the tuning fork type with 


at least two weights oscillating in symmetry. This known de- 





vice with two base flexures will have low resistance against 





shocks out-of-plane (i.e. shocks perpendicular to the working 





plane). Moreover, this oscillator is manufactured with fea- 


tures distributed in multiple planes, increasing fabrication 





and assembly difficulties. 


EP 3 035 127 discloses a timepiece oscillator with a 








resonator of the tuning fork type, which includes at least two 


mobile oscillating parts that are secured to a connection ele- 





ment comprised in the oscillator with flexible elements, 





wherein the respective mobile parts oscillate about a virtual 
pivot axis and wherein the center of the mass of the mobile 
parts coincides in its rest position with the virtual pivot 
axis, and wherein the flexible elements of at least one mobile 
part are formed of intersecting resilient strips. In this 
known device, the vibrating masses are not geometrically in- 
terconnected, which means that the oscillation of those masses 
do not remain in phase during shocks, accelerations and/or 
orientation change, ultimately 

causing timekeeping inaccuracy. Moreover, this known oscilla- 


tor is manufactured with features disputed in multiple planes, 





increasing fabrication and assembly difficulties. 
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mE 


It is an object of the invention to provide a me- 





chanical watch oscillator with high resistivity for gravita- 








tional varying influences due to different orientations of the 
oscillator. 


2 


ТЕ is another object of the invention to provide а 





mechanical watch oscillator with high shock resistance. 

It is still another object of the invention to pro- 
vide a mechanical watch oscillator with possible smaller di- 
mensions than the prior art oscillators. 

These and other objects of the invention which may 
become apparent from the following disclosure, are provided 
with a mechanical watch oscillator according to one or more of 


the appended claims, 





Ina first aspect of the invention the mechanical 





watch oscillator comprises a platform, which platform is pro- 
vided with at least two vibratory masses that are suspended on 
the platform, wherein each of the masses is individually sus- 


pended on the platform with at least one flexural member, and 





wherein at least two vibratory masses are interconnected by at 





least two parallel flexural beams providing a direct torsion 








stiff connection between these at least two vibratory masses, 





and wherein a first mass of the at least two masses and the at 


least one flexural member that provides a connection of the 








first mass to the platform is substantially mirror symmetric 
with reference to a second mass of the at least two masses and 


the at least one flexural member that provides a connection of 








the second mass to the platform, and wherein said mirror sym- 





metry applies to a line of symmetry through a center of the 

oscillator. The word ‘substantially’ in the previous sentence 
expresses that intended and unintended inaccuracies regarding 
the weight or shape of the masses and the orientation of the 
flexural members that provide a connection of the masses with 
the platform are comprised within the scope of the invention. 


From an engineering point of view inaccuracies up to a maximum 





of 10% of the nominal values are allowable, without departing 
from the scope of the invention. With respect to the orienta- 
tion of the flexural members orientation of differences of 10% 


of the 360° full circle are allowable without departing from 








the scope of the invention. Of course best results are 
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achieved when the mirror symmetry is perfect, and when the 


masses are of exactly equal weight and shape. 





The previously mentioned features in combination pro- 


vide that the mechanical watch oscillator of the invention is 





highly resistant against gravitational influences that may ос- 





cur in connection with different orientations of the oscilla- 
tor. 

In a second aspect of the invention which is applica- 
ble standing on its own or in combination with the features 
according to the above discussed first aspect of the inven- 
tion, or in combination with any of the following features to 


be discussed hereinafter, the mechanical watch oscillator com- 





prises a platform which is provided with at least two vibrato- 
ry masses that are suspended on the platform, wherein each of 
the masses is individually suspended on the platform with at 


least one flexural member, and wherein at least two vibratory 





masses are interconnected by at least two parallel flexural 





beams providing a direct torsion stiff connection between 


these at least two vibratory masses, and wherein the two par- 








allel flexural beams are rotationally symmetric only with ref- 











erence to a full circle or a half-circle rotation of the os- 





cillator. Wikipedia defines rotational symmetry, also known as 





radial symmetry in biology, as the property a shape has that 








it looks the same after some rotation by a partial turn. An 


object's degree of rotational symmetry is the number of dis- 





tinct orientations in which it looks the same. In this inven- 





tion the feature “rotationally symmetric only with reference 





to a full circle or a half-circle rotation of the oscillator” 








thus means that it takes a full 360% rotation or a 180% rota- 
tion of the oscillator until it has again the same shape or 

look as when it is turned over an angle of 0%, that is when it 
is not yet turned. The said combined features provide that the 
oscillator can be manufactured smaller and cheaper, or alter- 
natively that it provides room for other features such as for 


instance an escape wheel within the circumference provided by 





the vibratory masses of the oscillator. Because of the possi- 





ble size reduction the oscillator can also be more energy ef 
ficient or less energy consuming and provide better endurance, 


with better shock resistance due to reduced mass. 
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The following features can be applied with the me- 





chanical oscillator of the invention according to the above 
discussed first aspect, or in combination with the mechanical 
oscillator of the invention according to the above discussed 


second aspect. All features as discussed herein can also be 





applied cumulative. 

Preferably the at least two masses are mutually con- 
nected by two sets of two parallel flexural beams, which sets 
are placed in series and are preferably provided with equal 
length. Each individual set of flexural beams allows for a 
relative translation between the two ends of each set of flex- 
ural beams. Because the two sets of flexural beams are put in 
series, the two ends of the sets of flexural beams can move in 
two translational directions, spanning a surface, but rotation 
between the two ends of the sets of flexural beams is avoided. 


y 


By mounting these two sets of parallel flexural beams between 








the two masses, an equal amplitude of vibration with zero 





phase shift is geometrically guarantied between the two mass- 








es, which is beneficial for maintaining stability of the cen- 
ter of mass of the oscillator, and to promote the oscillator's 
shock resistance. 


In a preferred embodiment at least one of the masses 





is individually suspended on the platform with two flexural 
members. This also increases the oscillator's shock re- 
sistance. Preferably all masses of the oscillator are individ- 


ually suspended on the platform with two flexural members to 





further promote the oscillator’s shock resistance. 


L 


In embodiments wherein the number of masses counts n, 





it is preferred that all masses are connected to each other 
with at least n-1 sets of interconnections between the masses, 
wherein each set of interconnections comprises at least two 
parallel flexures. This fully constrains rotation of the mass- 
es with respect to each other. 

At least some of the objectives of the invention are 
further promoted in an embodiment wherein the first mass of 


the at least two masses and the two flexural members that pro- 





vide a connection of the first mass to the platform, and the 
second mass of the at least two masses and the two flexural 


members that provide a connection of the second mass to the 
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platform are mirror symmetric according to two lines of sym- 


metry that are orthogonal with reference to each other. 








Preferably the at least one flexural member by which 
each of the masses is individually suspended on the platform, 


and the at least two parallel flexural beams that provide a 





direct torsion stiff connection between the at least two vi- 
bratory masses are embodied with rigid sections. This feature 
increases the shock levels at which buckling occurs of the 
flexural members and flexural beams. 

Shock resistance is further promoted by arranging 
that the at least two vibratory masses are embodied with first 
mechanical stops that are arranged to limit the displacement 
of the vibratory masses relative to the platform. 

In this connection it is further beneficial that the 
at least two vibratory masses are embodied with second mechan- 
ical stops that are arranged to limit the displacement of the 


vibratory masses relative to each other. 





Mechanical blocking of relative motion as mentioned 


in the two previous paragraphs reduces stress in the flexural 








members and beams and reduces the risk of fracture. 














The invention will hereinafter be further elucidated 





with reference to the drawing of several exemplary embodiments 





of a timepiece oscillator according to the invention that is 
not limiting as to the appended claims. 

In the drawing: 

-figures 1A and 1B shows a first embodiment of а 


timepiece oscillator according to the invention in plane-view 





and isometric view, respectively; 

-figures 2A and 2B shows a second embodiment of a 
timepiece oscillator according to the invention in plane-view 
and isometric view, respectively; 

-figures ЗА and 3B shows a third embodiment of a 
timepiece oscillator according to the invention in plane-view 
and isometric view, respectively; 

- figure 4 shows a fourth embodiment of a timepiece 


oscillator according to the invention in plane-view; and 





ー figure 5 shows a fifth embodiment of a timepiece 





oscillator according to the invention in plane-view. 
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с 


Whenever іп the figures the same reference numerals 











are applied, these numerals refer to the same parts. 
Turning first to figures 1A, 1B, 2A and 2B it shows 


two different embodiments wherein the oscillator 100 has two 





masses 11, 12 that are suspended elastically to a platform 2 
with thin flexible elements 21, 31 and 22, 32. 

With reference to both embodiments of figures 1A, 1B, 
2A and 2B the platform 2 of the oscillator 100 is provided 
with screw holes 61, 62 with which the oscillator 100 is con- 
nectable to the remainder of a timepiece. 


When the masses 11, 12 are vibrating extensions 51, 





52 of these masses 11, 12 alternatively release and block an 





escape wheel 53, allowing the wheel to rotate in steps. Oscil- 


lator 100 is held in oscillatory motion by energy input from 





the escape wheel 53. 





The difference between the embodiments shown in fig- 
ures 1A, 1B, and figures 2A and 2B is that in the embodiment 











of figures 1A and 1B the platform 2 is placed in the center of 


the oscillator 100, whereas in the embodiment of figures 2A 





and 2B the platform 2 is placed in the periphery of the oscil- 
lator 100. 
It is remarked that although each mass 11, 12 is 


shown to be individually connected with the platform 2 using 








two flexible elements 21, 31 and 22, 32, respectively, which 








signifies the most preferred embodiment that provides optimal 


shock resistance to the oscillator 100, it suffices within the 





scope of the invention that each mass 11, 12 is individually 








connected to the platform 2 with a single flexible element. As 





с 


ап example: for mass 11 it would suffice to apply only flexi- 





ble element 21 or only flexible element 31, and with reference 
to mass 12 it would suffice to apply only flexible element 22 
or only flexible element 32. 

According to a first aspect of the invention it is 
however essential that a first mass 11 of the at least two 
masses and the at least one flexural member 21, 31 that pro- 


a 


vides a connection of the first mass 11 to the platform 2 is 








mirror symmetric with reference to a second mass 12 of the at 
least two masses and the at least one flexural member 22, 32 


that provides a connection of the second mass 12 to the plat- 
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form 2, wherein said mirror symmetry applies in relation to a 
line of symmetry A through a center of the oscillator 100. 


This provides high resistance against gravitational influences 





on for instance the oscillating frequency due to orientation 


variations of the oscillator 100 of the invention. 





If the embodiments as shown in figures 1A, 1B, and 
figures 2A and 2B are provided with masses 11, 12, that each 
are individually connected with the platform 2 using two flex- 
ible elements 21, 31 and 22, 32 respectively, it is preferred 
that the first mass 11 of the at least two masses and the two 
flexural members 21, 31 that provide a connection of the first 


mass 11 to the platform 2, and the second mass 12 of the at 





least two masses and the two flexural members 22, 32 that pro- 
vide a connection of the second mass 12 to the platform 2 are 


mirror symmetric according to two lines of symmetry A, B that 








are orthogonal with reference to each other. This further im- 








proves the insensitivity of the oscillator 100 for gravita- 





tional influences due to different orientations of the oscil- 


lator 100 of the invention. 





Tt is further shown that in both embodiments of fig- 








ures 1A, 1B, and figures 2A and 2B the two masses 11, 12, 
which represent all masses in these embodiments, are prefera- 
bly mutually connected by two sets of two parallel flexural 
beams 41, 42, and 43, 44 respectively, with equal length. Each 
individual set of flexural beams 41, 42 and flexural beams 43, 


44 allows only for a relative translation between the two ends 








of each set of flexural beams. Because the two sets of flexur- 





al beams are put in series, the two ends of the sets of flex- 


ural beams can move in two translational directions, spanning 





a surface, but rotation between the two ends of the sets of 
flexural beams is avoided. 

By mounting these sets of parallel flexural beams 41, 
42, and 43, 44 between the two masses 11, 12, an equal ampli- 
tude of vibration with zero phase shift is geometrically guar- 


antied between the two masses 11, 12, which is beneficial for 





maintaining stability of the center of mass of the oscillator 
100, and to promote the oscillator’s shock resistance. 
According to a second aspect of the invention the 


parallel flexural beams 41 - 44 in the embodiments of figures 
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1A, 1B, and figures 2A and 2B are rotationally symmetric only 





with reference to a full circle or a half-circle rotation of 








the oscillator 100, thus providing room for the escape wheel 





53 and the vibrating extensions 51, 52. The said room could of 
course also be used for other features as the need arises. 

A third embodiment of the oscillator 100 of the in- 
vention is shown in figure 3A and 3B, wherein in comparison 
with the embodiment of figures 1А and 1B the oscillator 100 of 
figures 3A and 3B is provided with an additional mass 13. The 
foregoing elucidation with reference to the masses 11 and 12 
and their mirror symmetry in connection with the flexures con- 
necting these masses 11, 12 to the platform 2 according to the 


first aspect of the invention also applies to this embodiment 





of figures 3A and 3B. To be precise: also in figure 3A and 3B 





it is shown that the first mass 11 and the at least one flex- 


ural member 21 or 31 that provides a connection of the first 








mass 11 to the platform 2 is mirror symmetric with reference 


to a second mass 12 and the at least one flexural member 22 or 





32 that provides a connection of the second mass 12 to the 





platform 2, wherein said mirror symmetry applies to the axial 
line of symmetry A through the center of the oscillator 100. 


Also the second aspect of the invention concerning the paral- 





lel flexural beams 41 - 48 being rotationally asymmetric and 











symmetric only with reference to a full circle rotation of the 


oscillator 100 applies in this embodiment, thus again provid- 








ing room for -іп this embodiment- th scape wheel 53 and the 
vibrating extensions 51, 52. 


E 


Like the third embodiment shown in figures 3A and 3B, 





the fourth embodiment shown in figure 4 is provided with a 
first mass 11, a second mass 12 and an additional mass 13. The 
difference of this fourth embodiment in comparison with the 
previously discussed embodiments is that it shows another pos- 
sibility of connecting the masses to each other, wherein the 
two parallel flexural beams 41, 42 connect the two vibrating 
masses 11 and 13, and the two parallel flexural beams 47, 48 
connect the two vibrating masses 12, 13. Further according to 
the first aspect of the invention in this embodiment the first 


mass 11 and the flexure 31 that provides a connection of the 





first mass 11 to the platform 2 is substantially mirror sym- 





10 


15 


20 


25 


30 


35 


WO 2019/156552 10 PCT/NL2019/050044 


metric with reference to the second mass 12 and the flexural 
member 22 that provides a connection of the second mass 12 to 


the platform 2, wherein said mirror symmetry applies to a line 








of symmetry A through a center of the oscillator 100. Also ac- 
cording to the second aspect of the invention the parallel 
flexural beams 41 - 48 in the embodiment of figures ЗА, ЗВ are 
embodied as rotationally symmetric only with reference to a 
full circle or a half-circle rotation of the oscillator 100. 
Finally a fifth embodiment is shown in figure 5 with 
enhanced in-plane shock robustness, wherein the at least one 
flexural member 21, 31; 22, 32 by which each of the masses 11, 
12 is individually suspended on the platform 2, and the at 
least two parallel flexural beams 41 - 44 that provide а di- 
rect torsion stiff connection between the at least two vibra- 
tory masses 11, 12, are embodied with rigid sections 21a, 31а; 
22a, 32a; 4la - 44a. The rigid sections increase the shock 
level at which the flexural members and flexural beams buckle. 


It further shows that the at least two vibratory 








masses 11, 12 are embodied with first mechanical stops 11a, 
12a that are arranged to limit the displacement of the vibra- 


tory masses 11, 12 relative to the platform 2, and that the at 





least two vibratory masses 11, 12 are embodied with second me- 


chanical stops llb, 12b that are arranged to limit the dis- 








placement of the vibratory masses 11, 12 relative to each oth- 











er. Mechanical blocking of the said relative motions reduces 








stresses in the flexural members and beams and decreases the 
risk of their fracture. Although the invention has been dis- 


cussed in the foregoing with reference to several exemplary 





embodiments of the oscillator of the invention, the invention 
is not restricted to these particular embodiments which can be 
further varied in many ways without departing from the inven- 
tion. The discussed exemplary embodiments shall therefore not 
be used to construe the appended claims strictly in accordance 
therewith. On the contrary the embodiments are merely intended 
to explain the wording of the appended claims without intent 


to limit the claims to these exemplary embodiments. The scope 





of protection of the invention shall therefore be construed in 


accordance with the appended claims only, wherein a possible 


WO 2019/156552 11 PCT/NL2019/050044 





ambiguity in the wording of the claims shall be resolved using 


these exemplary embodiments. 
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CLAIMS 


1. Mechanical watch oscillator (100) comprising a 


platform (2), which platform (2) is provided with at least two 





vibratory masses (11, 12, 13) that are suspended on the plat- 
form (2), wherein each of the masses (11, 12, 13) is individu- 
ally suspended on the platform (2) with at least one flexural 
member (21, 31; 22, 32; 23, 33), and wherein at least two vi- 
bratory masses (11, 12, 13) are interconnected by at least two 
parallel flexural beams (41 - 48) providing a direct torsion 
stiff connection between these at least two vibratory masses 
(11, 12, 13), and wherein a first mass (11) of the at least 








two masses (11, 12, 13) and the at least one flexural member 
(21 or 31) that provides a connection of the first mass (11) 
to the platform (2) is substantially mirror symmetric with 
reference to a second mass (12) of the at least two masses 
(11, 12, 13) and the at least one flexural member (22 or 32) 








that provides a connection of the second mass (12) to the 


platform (2), wherein said mirror symmetry applies to a line 








of symmetry (A) through a center of the oscillator (100). 





2. Mechanical watch oscillator (100) comprising a 
platform (2), which platform (2) is provided with at least two 
vibratory masses (11, 12, 13) that are suspended on the plat- 


с с 


form (2), wherein each of the masses (11, 12, 13) is individu- 











ally suspended on the platform (2) with at least one flexural 
member (21, 31; 22, 32; 23, 33), and wherein at least two vi- 








bratory masses (11, 12, 13) are interconnected by at least two 





parallel flexural beams (41 - 48) providing a direct torsion 
stiff connection between these at least two vibratory masses 
(11, 12, 13), and wherein the two parallel flexural beams (41 
— 48) are rotationally symmetric only with reference to a full 
circle or a half-circle rotation of the oscillator (100). 

3. Mechanical watch oscillator (100) according to 
claim 1, wherein the two parallel flexural beams (41 - 48) are 
rotationally symmetric only with reference to a full circle or 
a half-circle rotation of the oscillator (100). 

4. Mechanical watch oscillator (100) according to any 
one of claims 1 - 3, wherein the at least two masses (11, 12) 


are mutually connected by two sets of two parallel flexural 
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beams (41 - 48), which sets are placed in series and are pref- 
erably provided with equal length. 


5. Mechanical watch oscillator (100) according to any 





one of claims 1 - 4, wherein at least one of the masses (11, 
12, 13) is individually suspended on the platform (2) with two 
flexural members (21, 31; 22, 32; 23, 33). 

6. Mechanical watch oscillator (100) according to any 
one of claims 1 - 5, wherein all masses (11, 12, 13) of the 
oscillator (100) are individually suspended on the platform 
(2) with two flexural members (21, 31; 22, 32; 23, 33). 


7. Mechanical watch oscillator (100) according to any 





one of claims 1 - 6, wherein if the number of masses counts п, 





all masses (11, 12, 13) are connected to each other with at 
least n-1 sets of interconnections between the masses (11, 12, 
13), wherein each set of interconnections comprises at least 
two parallel flexural beams (41 - 48). 

8. Mechanical watch oscillator (100) according to any 
one of claims 3 - 7, wherein the first mass (11) of the at 


least two masses (11, 12, 13) and the two flexural members 








(21, 31) that provide a connection of the first mass (11) to 








the platform (2), and the second mass (12) of the at least two 
masses (11, 12, 13) and the two flexural members (22, 32) that 
provide a connection of the second mass (12) to the platform 


(2) are mirror symmetric according to two lines of symmetry 








(A, B) that are orthogonal with reference to each other. 








9. Mechanical watch oscillator (100) according to any 
one of claims 1 - 8, wherein the at least one flexural member 
(21, 31; 22, 32) by which each of the masses (11, 12, 13) is 
individually suspended on the platform (2), and the two paral- 





lel flexural beams (41 - 44) that provide a direct torsion 


stiff connection between the at least two vibratory masses 





(11, 12) are embodied with rigid sections (2la, 3la; 22a, 32a; 
41а - 44a). 
10. Mechanical watch oscillator (100) according to 


any one of claims 1 - 9, wherein the at least two vibratory 





masses (11, 12) are embodied with first mechanical stops (lla, 
12a) that are arranged to limit the displacement of the vibra- 


tory masses (11, 12) relative to the platform (2). 
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11. Mechanical watch oscillator (100) according to 
any one of claims 1 - 10, wherein the at least two vibratory 
masses (11, 12) are embodied with second mechanical stops 
(11b, 12b) that are arranged to limit the displacement of the 


vibratory masses (11, 12) relative to each other. 
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FLEXURE PIVOT OSCILLATOR INSENSITIVE TO GRAVITY 


Technical Field 


[0001] 


The present invention relates to the field of flexure pivots. More particularly, it 
relates to flexure pivots which are insensitive to gravity, i.e. perform similarly 
independent of their orientation, and can have a linear restoring torque. Such 
flexure pivots are particularly suitable for use in mechanical oscillators in 


timepieces, however this is not the only use of such pivots. 


State of the art 


[0002] 


[0003] 
[0004] 


[0005] 


[0006] 


In the following description, references placed in square brackets refer to 
publications mentioned at the end of the description. 


Background on mechanical watch oscillators 
The time base used in all mechanical watches is a harmonic oscillator 


consisting of a spiral spring attached to a balance wheel having a rigid pivot 
rotating on jeweled bearings, see Figure 1(a). The pivoting motion on bearings 
causes significant friction and decreases watch autonomy as well as oscillator 
quality factor. Note that quality factor is believed to be the most significant 
indicator of chronometric performance [3]. 

It is well-known that flexure pivots drastically reduce friction, see [4] [5], so 
flexure-pivot based oscillators could improve mechanical watch time bases. In 
2014, a flexure pivot was first used as mechanical watch time base, see Figure 
1(b), thereby increasing quality factor to several thousands and watch 
autonomy by an order of magnitude to approximately 30 days [2]. This flexure 
pivot has a special geometry designed to minimize the effect of gravity on 
stiffness. This flexure pivot requires that its beams cross at a specific point and 
has a 3D structure which is difficult to produce. 

Here, we present new flexure pivots minimizing the effect of gravity while 
retaining a long angular stroke and preferably a planar structure making them 
good candidates for mechanical watch time bases. 
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[0007] 
[0008] 


[0009] 


[0010] 


[0011] 


[0012] 


[0013] 


[0014] 


[0015] 


[0016] 


[0017] 


Oscillator flexure pivot specifications 

Chronometric performance of portable timekeepers such as watches must 
have oscillators whose spring stiffness is insensitive to outside influences such 
as temperature and the orientation of the force of gravity. Since mechanical 
watch precision is of the order of seconds per day, we consider an effect to be 
negligible if it is of the order of 10 ppm (parts per million), in watchmaking 
terms, about a 1 s/d error. 

In addition to being rotational bearings, flexure pivots provide an elastic 
restoring force so can be harmonic oscillators. However, their role as time 
bases is limited by the following factors: 

Limitation 1: Spring restoring torque can be a non-linear function of rotation 
angle, which affects isochronism. 

Limitation 2: Flexure pivot kinematics closely approximate rotational motion 
around a fixed axis but small translation can occur as angular rotation 
increases, a so-called parasitic shift. 

Limitation 3: Spring stiffness can be affected by the orientation of gravity. 
Limitation 4: Limited stroke and high frequency make it difficult to maintain and 
count oscillations using classical watch escapements. 

Limitation 5: Flexure pivots may have a 3D structure making them difficult to 
fit into a wristwatch. 

Non-linearity of beam stiffness under bending has been studied extensively 
[1], including flexure pivots [6], and this is also the case for parasitic shift [7]. 
We first focus on sensitivity to gravity as this issue has not received much 
attention. We will also consider stroke and admissible stress level of the beams 
(or blades; these terms are used interchangeably in the following) making up 
the flexure pivots. In addition, we will design some flexure pivots having 2D or 
2.5D structure suitable for small-scale fabrication for watches. 

Definition. We apply the term gravity insensitive to an oscillator if the relative 
change in its period caused by the effect of the orientation of gravity on its 
stiffness between the different vertical positions of the oscillator is of order 10 
ppm. Otherwise, we will say that it is gravity sensitive. 
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[0018] 


[0019] 
[0020] 
[0021] 


[0022] 


[0023] 
[0024] 


[0025] 


Definition. We define stroke to be the pivot rotation angle having a maximum 
beam stress equal to their admissible value. The value of the admissible stress 
is taken to be the same for all pivots considered here. Stroke is essentially the 
maximum amplitude of the oscillator. 

We can now define design goals for our flexure pivots. 

Goal 1: Gravity insensitivity. 

Goal 2: Maximum angular stroke for a given beam aspect ratio as well as 
admissible stress and Young's modulus (both material properties). 

Goal 3: 2D or 2.5D design. 

Goal 4: Linear restoring torque. 

Since the main form of linear force affecting the chronometric performance of 
a portable timekeeper is gravity, we will use the term gravity to refer to any 
linear acceleration. The results of this report apply to all linear accelerations. 
The aim of the invention is to at least partially attain at least one of the above- 
mentioned goals. 


Disclosure of the invention 


[0026] 


[0027] 


To this aim, the present invention provides a mechanical oscillator and a 
timepiece incorporating such a mechanical oscillator as defined in the 
appended claims. 

More specifically, according to some embodiments the invention provides a 
mechanical oscillator comprising an oscillating body, a first rigid intermediate 
body and a support, the first rigid intermediate body being connected to the 
support by a first pair of elements providing rotational guidance, the elements 
of said first pair being elastically substantially identical to each other and 
extending along respective axes which, in orthogonal projection onto a plane 
parallel to the oscillation plane of the oscillating body, cross at a point and are 
symmetric to each other with respect to a first line passing between the points 
of junction of said first pair of elements to the first rigid intermediate body (and 
between the points of junction of said first pair of elements to the support), the 
first intermediate body being connected to the oscillating body by at least one 
first further element providing relative guided mobility between the oscillating 
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[0028] 


[0029] 


[0030] 


body and the first rigid intermediate body in a direction substantially parallel to 
said first line during regular functioning of the mechanical oscillator. 
According to other embodiments, the present invention provides a mechanical 
oscillator comprising an oscillating body, a first rigid intermediate body and a 
support, the first rigid intermediate body being connected to the oscillating 
body by a first pair of elements providing rotational guidance, the elements of 
said first pair being elastically substantially identical to each other and 
extending along respective axes which, in orthogonal projection onto a plane 
parallel to the oscillation plane of the oscillating body, cross at a point and are 
symmetric to each other with respect to a first line passing between the points 
of junction of said first pair of elements to the oscillating body (and between 
the points of junction of said first pair of elements to the first rigid intermediate 
body), the first rigid intermediate body being connected to the support by at 
least one first further element providing relative guided mobility between the 
first rigid intermediate body and the support in a direction substantially parallel 
to said first line during regular functioning of the mechanical oscillator. 
Typically, in the present invention, the rotational motion of the oscillating body 
relative to the support is the main motion (first-order motion) and the motion 
along the first line (not necessarily a pure translation) is a second-order motion. 
Like the rotational motion, the motion along the first line occurs during regular 
functioning of the oscillator and thus occurs even in the absence of any shock 
disrupting the functioning of the oscillator. The at least one first further element 
is indeed not pre-stressed. 

Typically, the oscillator according to the invention is a micromechanical 
oscillator. The timepiece incorporating the oscillator according to the invention 


may be a wristwatch or pocket watch for example. 


Brief description of the drawings 


[0031] 


Further details of the invention will appear more clearly upon reading the 
description below, in connection with the following figures which illustrate: 
- Figure 1(a): an isometric view of a rigid pivot watch time base 
according to the prior art (see reference [8]). 
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Figure 1(b): an isometric view of a flexure pivot watch time base (see 
reference [2]). 

Figures 2-12: three versions of co-strut with rigid links, ideal pivots 
and ideal prismatic joints. 

Figures 13: flexure versions of a rigid rod with two pivots at its ends 
having elastic property. 

Figures 14-19: co-struts with flexure RCC (remote center compliance) 
pivots. 

Figures 20-22: co-struts with cross-spring flexure pivots. 

Figures 23-26: three versions of a Horological oscillator with two co- 
struts arranged orthogonally sharing a common inertial rigid body 
(crown). Each of the co-struts has rigid links and ideal pivots. 
Figures 27-29: three versions of a Horological oscillator with two co- 
struts arranged orthogonally sharing a common inertial rigid body 
(crown). Each of the co-struts has flexure pivots. 

Figures 30-31: two equivalent versions of an oscillator with one co- 
strut. 

Figure 32: an oscillator with two co-struts. 

Figure 33: a graph showing the relation between the stiffness 
nonlinearity of the oscillator illustrated in Figure 32 and a blade length 
ratio. 

Figures 34 and 35: graphs showing the relation between the stiffness 
nonlinearity of the oscillator illustrated in Figure 32 and the half angle 
between RCC blades in the said oscillator. 

Figures 36-39: graphs showing the rate of an oscillator with two co- 
struts as a function of its angular position relative to gravity in its 
oscillation plane oriented vertically. Construction parameters of the 
oscillator are varied from Figure 36 to Figure 39. 

Figure 40: an oscillator with two co-struts, with the center of mass of 
its oscillating body being moved with respect to its center of rotation. 
Figures 41-42: graphs showing the rate of an oscillator with two co- 
struts as a function of its angular position relative to gravity in its 


oscillation plane oriented vertically, as well as the rate of the same 
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oscillator oriented horizontally. Construction parameters of the 
oscillator are varied from Figure 41 to Figure 42. 
- Figures 43-44: two alternative designs of an oscillator with two co- 


struts. 


Embodiments of the invention 


[0032] 
[0033] 


[0034] 


Co-strut 

Figures 2-12, 14-22 illustrate a two-degree-of-freedom oscillator that we have 
named a “co-strut”, which is used in our designs, as indicated below. 

The co-strut comprises a first body or “oscillating body” (1701; 1801; 1901; 
2401; 2501; 2601; 2701; 2801; 2901; 3001; 3101; 1101; 1201; 1301; 41; 51; 
61; 71; 81; 91) with center of gravity G directly or indirectly attached to a 
support (1700; 1800; 1900; 2400; 2500; 2600; 2700; 2800; 2900; 3000; 
3100;1100; 1200; 1300; 40; 50; 60; 70; 80; 90) by a pair of elements (1798, 
1799; 1898, 1899; 1998, 1999; 2498, 2499; 2598, 2599; 2698, 2699; 2798, 
2799; 2898, 2899; 2998, 2999; 3098, 3099; 3198, 3199; 1198, 1199; 1298, 
1299; 1398, 1399; 43, 44; 53, 54; 63, 64; 73, 74; 83, 84; 93, 94) that can be 
flexible or combination of rigid and flexible, said elements (1798, 1799; 1898, 
1899; 1998, 1999; 2498, 2499; 2598, 2599; 2698, 2699; 2798, 2799; 2898, 
2899; 2998, 2999; 3098, 3099; 3198, 3199; 1198, 1199; 1298, 1299; 1398, 
1399; 43, 44; 53, 54; 63, 64; 73, 74; 83, 84; 93, 94) being substantially 
identical, or at least substantially elastically identical, one with respect to the 
other, extending along axes that cross at point G and being situated at a mirror 
reflection with respect to a plane containing line (A) which intersects the center 
of gravity б and the said first body (1701; 1801; 1901; 2401; 2501; 2601; 2701; 
2801; 2901; 3001; 3101; 1101; 1201; 1301; 41; 51; 61; 71; 81; 91) has mobility 
along line (A) in addition to its rotational mobility. The rotational motion is the 
main motion (first-order motion). The motion along line (A) (not necessarily a 
pure translation) is a second-order motion which, like the rotational motion, 
occurs during regular functioning of the oscillator. The motion along line (A) is 
provided by at least one further element (1705; 1805; 1905; 2410, 2411; 2510, 
2511; 2610, 2611; 2710, 2711; 2810, 2811; 2910; 3010; 3110, 3111; 1105; 
1205; 1305; 45; 55; 65; 75; 85; 95) connected in series with the said pair of 
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elements through a rigid intermediate body (1702; 1802; 1902; 2402; 2502; 
2602; 2702; 2802; 2902; 3002; 3102; 1102; 1202; 1302; 42; 52; 62; 72; 82; 92) 
of negligible mass. 

Figures 5 and 9 illustrate co-struts where the said mobility of the said first body 
(2401; 2601) along line (A) is provided by a parallelogram linkage (2410, 2411; 
2610, 2611). The links of the said parallelogram (2410, 2411; 2610, 2611) have 
preferably mirror symmetry with respect to line 5 perpendicular to line (A) and 
passing through (G). 

Figures 6 and 10 illustrate co-struts where the said mobility of the said first 
body (2501; 2701) along line (A) is provided by a Watt 4-bar linkage (2510, 
2511; 2710, 2711) to make the isochronism insensitive to direction of gravity 
and increase the resistance of the oscillator against buckling. The links of the 
said Watt 4-bar linkage (2510, 2511; 2710, 2711) have preferably the same 
distance from line (5) perpendicular to line (A) and passing through (G). 
Figures 4, 8, 12 illustrate co-struts where the said mobility of the said first body 
(1901; 2801; 3101) along line (A) is provided by a pivot (O; 2810, 2811; 3110, 
3111). In Figure 12, the links (2810,2811) have preferably mirror symmetry 
with respect to line y passing through pivot point (O) and perpendicular to the 
line passing through (2806), (2808), (O) to make isochronism insensitive to 
direction of gravity. 

Figures 7 and 11 illustrate co-struts where the said mobility of the said first 
body (2901; 3001) along line (A) is provided by a double parallelogram linkage 
(2910; 3010) to make the isochronism insensitive to direction of gravity and 
increase the resistance of the oscillator against buckling. The links of the 
double parallelograms have preferably mirror symmetry with respect to line (5) 
perpendicular to line (A) and passing through (G). 

The stiffness of the rotational part of such co-struts is insensitive or little 
sensitive to gravity for the following reason. Any external load, e.g. the force of 
gravity, applied to the co-strut while the co-strut oscillation plane is oriented 
vertically has a first component parallel to line (A) and a second component 
perpendicular to line (A). Thanks to the at least one further element (1705; 
1805; 1905; 2410, 2411; 2510, 2511; 2610, 2611; 2710, 2711; 2810, 2811; 
2910; 3010; 3110, 3111; 1105; 1205; 1305; 45; 55; 65; 75; 85; 95) which 
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provides mobility along line (A), the first component of the external load is not 
transmitted to the pair of elements (1798, 1799; 1898, 1899; 1998, 1999; 2498, 
2499; 2598, 2599; 2698, 2699; 2798, 2799; 2898, 2899; 2998, 2999; 3098, 
3099; 3198, 3199; 1198, 1199; 1298, 1299; 1398, 1399; 43, 44; 53, 54; 63, 64; 
73, 74; 83, 84; 93, 94). As to the second component of the external load, it has 
opposite effects on the elements of the said pair, i.e. one of the elements is 
loaded in compression while the other is loaded in tension, thus compensating 
for the change of stiffness of each element. 

The variants described below each incorporate two such co-struts connected 
in parallel to form an oscillator with one degree of freedom. 


Ideal-pivot oscillator #1 (see Figure 23) 

In this variant, the oscillator comprises eleven rigid bodies: a main rigid body 
(2001), two intermediate rigid bodies (2002) and (2003), two rigid links (2004) 
and (2005) providing rotation for intermediate body (2002) around the gravity 
center (G), two rigid links (2006) and (2007) providing rotation for intermediate 
body (2003) around the gravity center (G), two rigid links (2016) and (2017) 
forming a parallelogram providing mobility of intermediate body (2002) with 
respect to main body (2001) along the x-axis, two rigid links (2022) and (2023) 
forming a parallelogram providing mobility of intermediate body (2003) with 
respect to main body (2001) along the y-axis. The main rigid body (2001) is an 
oscillating body. The mass of intermediate rigid bodies (2002) and (2003) and 
rigid links (2004), (2005), (2006), (2007), (2016), (2017), (2022) and (2023) is 
negligible compared to the mass of the main rigid body (2001). Intermediate 
rigid body (2002) is connected to the main rigid body (2001) by a parallelogram 
consisting of two links parallel to the y-axis (links (2016) and (2017)), each link 
has two pivots at its extremities (pivots (2018), (2019), (2020), (2021)). Each 
of said pivots has the possibility of having elasticity providing restoring torque. 
The links are preferably at the same distance from the y-axis. Rigid body 
(2002) is connected to the ground or to a frame (or other support) (2000) by 
two links (2004) and (2005) remotely crossing at point G which is the pivot 
center of gravity. Each link has two pivots at its extremities (pivots (2008), 
(2009), (2010), (2011)) and each of said pivots has the possibility of having 
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elasticity providing restoring torque. Intermediate rigid body (2003) is 
connected to the main rigid body (2001) by a parallelogram consisting of two 
links parallel to the x-axis (links (2022) and (2023)), each link has two pivots at 
its extremities (pivots (2024), (2025), (2026), (2027)). Each of said pivots has 
the possibility of having elasticity providing restoring torque. The links are 
preferably at the same distance from the x-axis. Rigid body (2003) is 
connected to the ground or to a frame (or other support) (2000) by two links 
(2006) and (2007) remotely crossing at point G which is the pivot center of 
gravity. Each link has two pivots at its extremities (pivots (2012), (2013), 
(2014), (2015)) and each of said pivots has the possibility of having elasticity 
providing restoring torque. 

The pivot rotation axis is perpendicular to the x-y plane and passes through G. 
This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) pivot. Stiffness is 


insensitive or little sensitive to gravity. 


Ideal-pivot oscillator #2 (see Figure 24 

In this variant, the oscillator comprises eleven rigid bodies: a main rigid body 
(2101), two intermediate rigid bodies (2102) and (2103), two rigid links (2104) 
and (2105) providing rotation for main body (2101) around the gravity center 
(G) with respect to intermediate rigid body (2102), two rigid links (2106) and 
(2107) providing rotation for main body (2101) around the gravity center (G) 
with respect to intermediate rigid body (2103), two rigid links (2117) and (2118) 
forming a parallelogram providing mobility of intermediate body (2102) with 
respect to fixed frame (support) (2100) along the x-axis, two rigid links (2123) 
and (2124) forming a parallelogram providing mobility of intermediate body 
(2103) with respect to fixed frame (support) (2100) along the y-axis. The main 
rigid body (2101) is an oscillating body. The mass of intermediate rigid bodies 
(2102) and (2103) and rigid links (2104), (2105), (2106), (2107), (2117), 
(2118), (2123) and (2124) is negligible compared to the mass of the main rigid 
body (2101). Intermediate rigid body (2102) is connected to the main rigid body 
(2101) by two links symmetric with respect to the x-axis (links (2104) and 
(2105)), each link has two pivots at its extremities (pivots (2108), (2109), 
(2110), (2111)). Each of said pivots has the possibility of having elasticity 
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providing restoring torque. Rigid body (2102) is connected to the ground or to 
a frame (or other support) (2100) by a parallelogram consisting of two links 
(2117) and (2118) parallel to the y-axis, preferably having the same distance 
from the y-axis. Each link has two pivots at its extremities (pivots (2119), 
(2120), (2121), (2122)) and each of said pivots has the possibility of having 
elasticity providing restoring torque. Intermediate rigid body (2103) is 
connected to the main rigid body (2101) by two links symmetric with respect to 
the y-axis (links (2106) and (2107)), each link has two pivots at its extremities 
(pivots (2112), (2113), (2114), (2115)). Each of said pivots has the possibility 
of having elasticity providing restoring torque. Rigid body (2103) is connected 
to the ground or to a frame (or other support) (2100) by a parallelogram 
consisting of two links (2123) and (2124) parallel to the x-axis, preferably 
having the same distance from the x-axis. Each link has two pivots at its 
extremities (pivots (2125), (2126), (2127), (2128)) and each of said pivots has 
the possibility of having elasticity providing restoring torque. The pivot rotation 
axis is perpendicular to the x-y plane and passes through G. 

This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) pivot. Stiffness is 


insensitive or little sensitive to gravity. 


Ideal-pivot oscillator #3 (see Figure 25) 


In this variant, the oscillator comprises seven rigid bodies: a main rigid body 
(2201), two intermediate rigid bodies (2202) and (2203), two rigid links (2204) 
and (2205) providing rotation for main body (2201) around the gravity center 
(G) with respect to intermediate rigid body (2202), two rigid links (2206) and 
(2207) providing rotation for main body (2201) around the gravity center (G) 
with respect to intermediate rigid body (2203). The main rigid body (2201) is 
an oscillating body. The mass of intermediate rigid bodies (2202) and (2203) 
and rigid links (2204), (2205), (2206), (2207) is negligible compared to the 
mass of the main rigid body (2201). Intermediate rigid body (2202) is 
connected to the main rigid body (2201) by two links symmetric with respect to 
the x-axis (links (2204) and (2205)), each link has two pivots at its extremities 
(pivots (2210), (2211), (2212), (2213)). Each of said pivots has the possibility 
of having elasticity providing restoring torque. Rigid body (2202) is connected 
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to the ground or to a frame (or other support) (2200) by pivot (2208) where the 
said pivot has the possibility of having elasticity providing restoring torque. 
Pivots (2208), (2211) and (2213) are preferably on a straight line which is 
preferably parallel to the y-axis. Intermediate rigid body (2203) is connected to 
the main rigid body (2201) by two links symmetric with respect to the y-axis 
(links (2206) and (2207)), each link has two pivots at its extremities (pivots 
(2214), (2215), (2216), (2217)). Each of said pivots has the possibility of having 
elasticity providing restoring torque. Rigid body (2203) is connected to the 
ground or to a frame (or other support) (2200) by pivot (2209) where the said 
pivot has the possibility of having elasticity providing restoring torque. Pivots 
(2209), (2215) and (2217) are preferably on a straight line which is preferably 
parallel to the x-axis. The pivot rotation axis is perpendicular to the x-y plane 
and passes through G. 

This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) pivot. Stiffness is 


insensitive or little sensitive to gravity. 


Ideal-pivot oscillator #4 (see Figure 26 

It is similar to Figure 23 where instead of parallelogram linkages, a Watt 4-bar 
linkage is used for each co-strut (2316-2327). This oscillator is insensitive or 
little sensitive to gravity, is 2D, can be isochronous, isochronism is insensitive 
or little sensitive to gravity, and it is more resistant to buckling compared to 


Figure 23. 


Flexure-pivot oscillator #1 (see Figure 27) 


This oscillator is a flexure (compliant mechanism) realization of the oscillator 
of Figure 23. In this variant, the oscillator comprises three rigid bodies: a main 
rigid body (601) and two intermediate rigid bodies (602) and (603). The main 
rigid body (601) is an oscillating body. The mass of intermediate rigid bodies 
(602) and (603) is negligible compared to the mass of the main rigid body 
(601). Intermediate rigid body (602) is connected to the main rigid body (601) 
by two blades parallel to the y-axis (blades (604) and (605)) where the blades 
preferably are at the same distance from the y-axis. Rigid body (602) is 
connected to the ground or to a frame (or other support) (600) by two blades 
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(610) and (611) remotely crossing at point G which is the pivot center of gravity. 
Blades (610) and (611) constitute an RCC pivot. Intermediate rigid body (603) 
is connected to the main rigid body (601) by two blades parallel to the x-axis 
(blades (606) and (607)) where the blades preferably are at the same distance 
from the x-axis. Rigid body (603) is connected to the ground or to a frame (or 
other support) (600) by two blades (608) and (609) remotely crossing at point 
G and constituting a further RCC pivot. The pivot rotation axis is perpendicular 
to the x-y plane and passes through G. 

This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) flexure pivot. Gravity 
produces axial (tensile or compressive) load and bending moment in the 
flexure blades. Stiffness is insensitive or little sensitive to gravity. 


Flexure-pivot oscillator #2 (see Figure 28) 


This oscillator is a flexure (compliant mechanism) realization of the oscillator 
of Figure 24. In this variant, the oscillator comprises three rigid bodies: a main 
rigid body (701) and two intermediate rigid bodies (702) and (703). The main 
rigid body (701) is an oscillating body. The mass of intermediate rigid bodies 
(702) and (703) is negligible compared to the mass of the main rigid body 
(701). Intermediate rigid body (702) is connected to the ground or to a frame 
(or other support) (700) by two blades parallel to the y-axis (blades (710) and 
(711)). Rigid body (702) is connected to the main rigid body (701) by two 
blades (704) and (705) remotely crossing at point G which is the center of 
gravity of the pivot. Blades (704) and (705) constitute an RCC pivot. 
Intermediate rigid body (703) is connected to the ground or to a frame (or other 
support) (700) by two blades parallel to the x-axis (blades (708) and (709)). 
Rigid body (703) is connected to the main rigid body (701) by two blades (706) 
and (707) remotely crossing at point G and constituting a further RCC pivot. 
The pivot rotation axis is perpendicular to the x-y plane and passes through G. 
This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) flexure pivot. Gravity 
produces axial (tensile or compressive) load and bending moment in the 
flexure blades. The out-of-plane stiffness of the pivot is provided by the width 
of the blades. Stiffness is insensitive or little sensitive to gravity. 
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Flexure-pivot oscillator #3 (see Figure 29) 


This oscillator is a flexure (compliant mechanism) realization of the oscillator 
of Figure 25. In this variant, the oscillator comprises three rigid bodies: a main 
rigid body (1001) and two intermediate rigid bodies (1002) and (1003). The 
main rigid body (1001) is an oscillating body. The mass of intermediate rigid 
bodies (1002) and (1003) is negligible compared to the mass of the main rigid 
body (1001). Intermediate rigid body (1002) is connected to the ground or to a 
frame (or other support) (1000) by two blades crossing at point O1 (blades 
(1004) and (1005)). Rigid body (1002) is connected to the main rigid body 
(1001) by two blades (1008) and (1009) remotely crossing at point G which is 
the center of gravity of the pivot. Blades (1008) and (1009) constitute an RCC 
pivot. Intermediate rigid body (1003) is connected to the ground or to a frame 
(or other support) (1000) by two blades crossing at point O2 (blades (1006) 
and (1007)). Rigid body (1003) is connected to the main rigid body (1001) by 
two blades (1010) and (1011) remotely crossing at point G and constituting a 
further RCC pivot. The pivot rotation axis is perpendicular to the x-y plane and 
passes through G. 

This oscillator is a 2D isostatic (statically determinate) flexure pivot. Gravity 
produces axial (tensile or compressive) load and bending moment in the 
flexure blades. The out-of-plane stiffness of the pivot is provided by the width 
of the blades. Stiffness is insensitive or little sensitive to gravity. 


Characteristics of co-strut oscillators 

1- They are insensitive or little sensitive to gravity (the stiffness of the pivot 
does not change by change in orientation relative to gravity when the 
oscillation plane is vertical). 

2- They can be monolithically fabricated since their designs are 2D. 

3- They are statically determinate (isostatic). 

4- Their restoring torque can be linear (with respect to the rotation angle) 
leading to isochronous oscillations desirable for Horological applications. 

The reason why we are able to achieve linear restoring torque for our co-strut 


oscillators can be explained as follows: 
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The rotational stiffness of each of element pairs (1798, 1799; 1898, 1899; 1998, 
1999; 2498, 2499; 2598, 2599; 2698, 2699; 2798, 2799; 2898, 2899; 2998, 
2999; 3098, 3099; 3198, 3199; 1198, 1199; 1298, 1299; 1398, 1399; 43, 44; 
53, 54; 63, 64, 73, 74; 83, 84; 93, 94) has a softening tendency (negative 
nonlinearity). On the other hand, potential energy stored in elastic elements 
(2410, 2411; 2510, 2511; 2910; 3110, 3111; 2610, 2611; 2710, 2711; 3010; 
2810, 2811; 1705; 1805; 1905; 1105; 1205; 1305; 45; 55; 65; 75; 85; 95) 
caused by parasitic motion of elements (2402; 2502; 2602; 2702; 2802; 2902; 
3002; 3102; 1702; 1802; 1902; 1102; 1202; 1302; 42; 52; 62; 72; 82; 92) leads 
to a hardening tendency (positive nonlinearity) for the oscillator stiffness. The 
design can be optimized such that the softening and hardening effects cancel 
each other (negative and positive nonlinearities cancel each other) leading to 
a linear restoring torque and consequently isochronism. 

It should be noted that in case of existence of a nonlinearity caused by other 
mechanisms than the oscillator, in particular caused by escapements, the 
design of the oscillator can be modified to produce a nonlinearity with the same 
magnitude as the said nonlinearity but opposite sign in order to reach 
isochronism. 

Figures 30 to 35 illustrate, based on an exemplary oscillator having one or 
more RCCs, how the nonlinearity may be cancelled. Referring to Figure 30, 


the stiffness of the flexure pivot may be expressed as follows: 
= 2 4 
Красс = Krcc,o + Krcc,20° + O(8") 


where 6 is the rotation angle of the oscillator апа O designates а negligible 
function. The parasitic motion of the intermediate body 2 with respect to the 


main body 1 is: 


d, = 80? + 0(04) 
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The potential energy of the flexure pivot is: 


1 gd 4 6 
Uncc = 2 Krcc 0D + 4 KRcc,20 + 0(0°) 


The potential energy of the spring is: 


1 1 
Up = 002 = 5 ksB*8* + 0(0°) 


The total potential energy is: 


U = Urcc + Up 


1 1 
一 7 krcc,00° + 4 (Ёкссә + 2ß?k,)9* + 0(09) 


Тһе stifíness of the oscillator іс: 


k = ko(1 +02) + 0(0*) 


co—strut 
with the nominal stiffness: 

ko=2kRcc,o 
and relative stiffness nonlinearity: 


Касс2 + 282, 
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The linear restoring torque condition may be written as follows: 
2 = 
pcc 2 十 2p kp — 0 
Referring to Figure 31, a crossing point ratio can be defined as follows: 


E: 
Lgcc 





As demonstrated in [9], assuming that a = 45°, where a is the half angle 


between the RCC blades, the stiffness coefficients of the flexure RCC pivot 


are: 
8EI 
Ерссо = (352 +36 +1) 
8Elpcc 
Kncc,2 = Ta + 36 +1 ) Ирсс 
with: 


Ивсс= 一 (0.08 十 0 十 1.0262) 


where E is the Young's modulus and Ircc is the area moment of inertia of the 
RCC blades. 


The parasitic motion of the intermediate body 2 with respect to the main body 1 
is: 


d, = 89? + 0(6*) 
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where (see [10]): 
B = ее (952 +95+1) 
15cosa 


The stiffness of the parallel flexure is (see [7]): 





where lp is the area moment of inertia of the parallel blades. 


A blade length ratio À can be defined: 


Ly 


A= 
Lgcc 





The stiffness of the oscillator may be expressed as follows: 


k = ko(1 + 102) 


co-strut 
with: 


8Elpcc 


ka = 2 
Lncc 


(36? + 38 - 1) 


PCT/EP2019/068840 
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Therefore: 


и = —(1.0267 + 8 + 0.08) 


2 
оао 
75 Irce АЗ cos? (a) (352 + 38 +1) 


The Ііпеаг restoring torque condition is р = 0. This condition тау be written as 


follows: 


2 2 
С A € A 
75 Irce cos? a (362 + 36 + 1 )(1.0252 + 6 + 0.08) 


Figure 33 represents the relative stiffness nonlinearity u versus the blade 
length ratio A for the oscillator shown in Figure 32. The continuous curve in 
Figure 33 corresponds to the relative stiffness nonlinearity и as determined by 
the analytical model exposed above, assuming that all blades have a same 
and constant cross-section and using the following parameter values: б = 0.15, 
a = 45°, Ircc = Ip. The crosses in Figure 33 are points obtained by the finite 
element method (FEM) with the following parameter values: 5 = 0.15, a = 42°, 
IRcc = Ip. AS can be seen, in both cases a value of the blade length ratio A 
exists for which the nonlinearity is zero. Changing the blade length ratio A 
enables to set the sign and magnitude of the restoring torque nonlinearity in 
order to compensate for an external isochronism defect. The angle between 
the RCC blades is another parameter whose value may be selected to 
compensate for the RCC nonlinearity or to set the sign and magnitude of the 
restoring torque nonlinearity in order to compensate for an external 
isochronism defect. By way of illustration, Figures 34 and 35 show FEM results 
of the relative stiffness nonlinearity u versus the half angle a (see Figure 32) 
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between the RCC blades, with 6 = 0.15 and À = 0.66 for Figure 34 and 6 = 0.15 
and À = 2 for Figure 35. 

Preferably, in the variants having parallel blades (604, 605; 708, 709) and (606, 
607; 710, 711) or other spring means guiding in translation, the ratio 


de kp o LR 
kno 


is smaller than 50 and still preferably smaller than 20, where Кро (expressed in 
N/m) is the nominal stiffness of the parallel blades or other spring means, kro 
(expressed in N.m/rad) is the nominal stiffness of the RCC pivot or other 
flexure pivot and LR is the length of the blades of the RCC pivot or other flexure 
pivot. The said ratio R is also preferably greater than 0.02 and still preferably 
greater than 0.2. 

In the variants having flexure pivots (1004, 1005) and (1006, 1007) for guiding 
along axes x, y, the same ratio R may be used, with the same values, by 
replacing Кро with 


Kr2,0 
(Lr2 (1 + 62))? 


where kszo is the nominal stiffness of these flexure pivots, Lg2 is the blade 
length of these flexure pivots and 52 is their crossing ratio. 


Other embodiments 

According to other embodiments of the invention, the rigid intermediate bodies 
have a non-negligible mass and an unbalance is provided on the oscillating 
body to compensate for the effect of this non-negligible mass on the sensitivity 
of the stiffness and frequency to gravity. Figure 36 shows the rate in 
seconds/day of an oscillator according to the invention as a function of its 
angular position relative to gravity in the oscillation plane oriented vertically, 
with the rigid intermediate bodies having a negligible mass (considered to be 


10 


15 


20 


25 


30 


WO 2020/016131 PCT/EP2019/068840 


[0072] 


[0073] 


[0074] 


20 


zero). Figure 37 shows the rate in seconds/day of an oscillator according to 
the invention as a function of its angular position relative to gravity in the 
oscillation plane oriented vertically, with the rigid intermediate bodies having a 
non-negligible mass. As can be seen, the mass of the rigid intermediate bodies 
increases the rate variation. This defect may be compensated by moving the 
center of mass of the oscillating body by a distance AcoM from the center of 
rotation along an axis of symmetry of the oscillator in its oscillation plane, as 
shown in Figure 40. 

Figure 38 illustrates the rate in seconds/day of an oscillator according to the 
invention as a function of its angular position relative to gravity in the oscillation 
plane oriented vertically, with the rigid intermediate bodies having a negligible 
mass (considered to be zero) and with the offset Acom being equal to zero 
(curve with the square dots), to 11 um (curve with the triangle-shaped dots) 
and to 22 um (curve with the cross-shaped dots). One can note that a value of 
the offset Acom can be found (here: 11 um), and more generally a value of the 
unbalance (in nN.m) of the oscillating body can be found, where the defect 
caused by the non-negligible mass of the rigid intermediate bodies and the one 
caused by the unbalance of the oscillating body substantially cancel each other 
out. This is illustrated in Figure 39 which shows the rate of the same oscillator 
as in Figure 37 but having an offset Acom. In general manner, the offset Acom 
in the present invention is typically of at least 3 um, preferably of at least 5 um, 
still preferably of at least 7 um. 

To offset the center of mass of the oscillating body as discussed above, 
weights may be fastened on the oscillating body. As an alternative, material 
may be removed from the oscillating body, e.g. by means of a laser. As another 
alternative, material may be added on one side and removed on the other side 
so that the mass of the oscillating body remains constant. 

The present invention also makes it possible to equalize the rates of the 
oscillator in the vertical and horizontal orientations. In Figure 41 are 
represented, with a curve joining square dots, the rate of the oscillator having 
an offset Acom = 11 um compensating for the defect caused by the mass of 
the rigid intermediate bodies as a function of its angular position relative to 
gravity in the oscillation plane oriented vertically and, with a dashed line, the 
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rate of the same oscillator oriented horizontally. The inventors have found that 
for a given mass of the oscillating body a couple of parameters Acom and a, 
where a is the half angle between the RCC blades (see Figure 32) or more 
generally between the elements of the/each pair of elements guiding the 
rotational motion of the oscillating body, may be selected to both minimize the 
rate variation of the oscillator in dependence upon its angular position relative 
to gravity in its oscillation plane oriented vertically and substantially equalize 
the rates of the oscillator in the vertical and horizontal orientations. This is 
shown in Figure 42 in which the rates in the vertical and horizontal orientations 
are represented for an oscillator having an offset Acom of 9 um and a half angle 
a of 19.8”. In the present invention, the half angle a between the RCC blades 
or more generally between the elements of the/each pair of elements guiding 
the rotational motion of the oscillating body is preferably of at most 21.5°, still 
preferably of at most 21°. 


In the present invention, any element of the oscillator which is similar to Figure 
13(a), can be replaced by an element which is depicted in Figure 13(b)-(g) for 
compliant-mechanism realization. 

Preferably, the elements of each pair of elements (2304, 2305; 2498, 2499; 
2598, 2599; 2898, 2899; 2998, 2999; 3198, 3199; 1798, 1799; 1198, 1199; 43, 
44; 73, 74; 2004, 2005; 610, 611; 2006, 2007; 608, 609; 2698, 2699; 2798, 
2799; 3098, 3099; 1898, 1899; 1998, 1999; 1298, 1299; 1398, 1399; 53, 54; 
63, 64; 83, 84; 93, 94; 2104, 2105; 2204, 2205; 704, 705; 1008, 1009; 2106, 
2107; 706, 707; 2206, 2207; 1010, 1011) are coplanar and each have a 2D 
structure, as is the case with an RCC pivot for example, so that the oscillator 
can have a 2D structure. The same applies to the elements which provide 
mobility along axes 入 x and y. The invention however does not exclude the 
use of non-coplanar elements such as separate crossed blades. The invention 
also does not exclude the use of non-coplanar pairs of elements, such as non- 
coplanar RCC pivots. Figure 43 shows an example of a 3D oscillator according 
to the invention having two co-struts in two parallel planes, the co-struts 
respectively having two RCC pivots. The oscillator of Figure 43 may be used 
when a half angle a between the blades of each RCC greater than 45° is 
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desired or when more compactness in the oscillation plane is desired, for 
example. 

[0077] Even when the oscillator has a 2D structure, i.e. when all elements for 
guidance in rotation and guidance along axes À, x and y are coplanar, many 
different designs may be considered. For example, in addition to the designs 
depicted in Figures 27, 28, 29, 32 and 40, the oscillator may have the design 
shown in Figure 44, in particular if a half angle a between the blades of each 
RCC greater than 45° is desired. 

[0078] Moreover, each blade or at least one of the blades may have a cross-section 
that varies along its length for e.g. a better distribution of the stresses in the 
blade and a longer angular stroke of the oscillator. 

[0079] However, using blades all having the same constant cross-section (Ircc = Ip) 
may be advantageous since this limits the effect of machining tolerances on 
isochronism. If e.g. the oscillator is made of silicon by an etching process such 
as the Deep Reactive lon Etching, the etching defects will change the stiffness 
of all blades in the same manner if the blades have the same cross-section. 
Likewise, any silicon dioxide layer provided on the silicon oscillator will change 
the stiffness of all blades in the same manner if the blades have the same 


cross-section. 
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Claims 


1. 


Mechanical oscillator comprising an oscillating body (2301; 2401; 2501; 2801; 
2901; 3101; 1701; 1101; 41; 71; 2001; 601), a first rigid intermediate body (2302; 
2402; 2502; 2802; 2902; 3102; 1702; 1102; 42; 72; 2002; 602) and a support (2300; 
2400; 2500; 2800; 2900; 3100; 1700; 1100; 40; 70; 2000; 600), the first rigid 
intermediate body being connected to the support by a first pair of elements (2304, 
2305; 2498, 2499; 2598, 2599; 2898, 2899; 2998, 2999; 3198, 3199; 1798, 1799; 
1198, 1199; 43, 44; 73, 74; 2004, 2005; 610, 611) providing rotational guidance, 
the elements of said first pair being elastically substantially identical to each other 
and extending along respective axes which, in orthogonal projection onto a plane 
parallel to the oscillation plane of the oscillating body, cross at a point (G) and are 
symmetric to each other with respect to a first line (A; x) passing between the points 
(1707, 1709) of junction of said first pair of elements to the first rigid intermediate 
body, the first intermediate body being connected to the oscillating body by at least 
one first further element (2316, 2317; 2410, 2411; 2510, 2511; 2810, 2811; 2910; 
3110, 3111; 1705; 1105; 45; 75; 2016, 2017; 604, 605) providing relative guided 
mobility between the oscillating body and the first rigid intermediate body in a 
direction substantially parallel to said first line (A; x) during regular functioning of 
the mechanical oscillator. 


Mechanical oscillator according to claim 1, further comprising a second rigid 
intermediate body (2003; 603) connected to the support (2002; 600) by a second 
pair of elements (2006, 2007; 608, 609) providing rotational guidance, the elements 
of said second pair being elastically substantially identical to each other and 
extending along respective axes which, in orthogonal projection onto said plane 
parallel to the oscillation plane of the oscillating body (2001; 601), cross at said 
point (G) and are symmetric to each other with respect to a second line (y) 
intersecting said first line (x) and passing between the points (2013, 2015) of 
junction of said second pair of elements (2006, 2007; 608, 609) to the second rigid 
intermediate body (2003; 603), the second rigid intermediate body (2003; 603) 
being connected to the oscillating body (2001; 601) by at least one second further 
element (2022, 2023; 610, 611) providing relative guided mobility between the 
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oscillating body (2001; 601) and the second rigid intermediate body (2003; 603) in 
a direction substantially parallel to said second line (y) during regular functioning 
of the mechanical oscillator. 


Mechanical oscillator comprising an oscillating body (2601; 2701; 3001; 1801; 
1901; 1201; 1301; 51; 61; 81; 91; 2101; 2201; 701; 1001), a first rigid intermediate 
body (2602; 2702; 3002; 1802; 1902; 1202; 1302; 52; 62; 82; 92; 2102; 2202; 702; 
1002) and a support (2600; 2700; 3000; 1800; 1900; 1200; 1300; 50; 60; 80; 90; 
2100; 2200; 700; 1000), the first rigid intermediate body being connected to the 
oscillating body by a first pair of elements (2698, 2699; 2798, 2799; 3098, 3099; 
1898, 1899; 1998, 1999; 1298, 1299; 1398, 1399; 53, 54; 63, 64; 83, 84; 93, 94; 
2104, 2105; 2204, 2205; 704, 705; 1008, 1009) providing rotational guidance, the 
elements of said first pair being elastically substantially identical to each other and 
extending along respective axes which, in orthogonal projection onto a plane 
parallel to the oscillation plane of the oscillating body, cross at a point (G) and are 
symmetric to each other with respect to a first line (A; x) passing between the points 
(1807, 1809) of junction of said first pair of elements to the oscillating body, the first 
rigid intermediate body being connected to the support by at least one first further 
element (2610, 2611; 2710, 2711; 3010; 1805; 1905; 1205; 1305; 55; 65; 85; 95; 
2117, 2118; 2208710, 711; 1004, 1005) providing relative guided mobility between 
the first rigid intermediate body and the support in a direction substantially parallel 


to said first line (A; x) during regular functioning of the mechanical oscillator. 


Mechanical oscillator according to claim 3, further comprising a second rigid 
intermediate body (2103; 703; 2203; 1003) connected to the oscillating body (2101; 
701; 2201; 1001) by a second pair of elements (2106, 2107; 706, 707; 2206, 2207; 
1010, 1011) providing rotational guidance, the elements of said second pair being 
elastically substantially identical to each other and extending along respective axes 
which, in orthogonal projection onto said plane parallel to the oscillation plane of 
the oscillating body (2101; 701; 2201; 1001), cross at said point (G) and are 
symmetric to each other with respect to a second line (y) intersecting said first line 
(x) and passing between the points (2112, 2114) of junction of said second pair of 
elements (2106, 2107; 706, 707; 2206, 2207; 1010, 1011) to the oscillating body 
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(2101; 701; 2201; 1001), the second rigid intermediate body (2103; 703; 2203; 
1003) being connected to the support (2100; 700; 2200; 1000) by at least one 
second further element (2123, 2124; 708, 709; 2209; 1006, 1007) providing relative 
guided mobility between the oscillating body (2101; 701; 2201; 1001) and the 
second rigid intermediate body (2103; 703; 2203; 1003) in a direction substantially 
parallel to said second line (y) during regular functioning of the mechanical 


oscillator. 


Mechanical oscillator according to claim 2 or 4, wherein the first and second lines 


(x, y) are perpendicular. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 5, wherein the respective axes 


of the elements of the/each said pair of elements are coplanar. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 6, wherein the/each said pair 
of elements forms an RCC pivot. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 7, wherein the at least one 
first further element, respectively the at least one second further element, 
comprises a pair of mutually parallel elements (2316, 2317; 2410, 2411; 2510, 
2511; 2910; 2016, 2017; 604, 605; 2022, 2023; 2610, 2611; 2710, 2711; 3010; 
2117, 2118; 710, 711; 2123, 2124; 708, 709) which extend perpendicularly to the 


first line (A; x), respectively to the second line (y). 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 8, wherein the at least one 
first further element, respectively the at least one second further element, forms a 
double parallelogram linkage (2910; 3010) or a Watt 4-bar linkage (2510, 2511; 
2710, 2711). 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 7, wherein the at least one 
first further element, respectively the at least one second further element, forms a 
pivot, such as an ideal pivot (2208, 2209) or a flexure pivot comprising at least one 
flexible element (1004, 1005; 1006, 1007). 
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. Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 10, wherein the oscillating 


body is an outer part of the mechanical oscillator. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 11, wherein the oscillating 


body surrounds the/each rigid intermediate body. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 12, wherein at least some, 
preferably all, of said elements (43, 44; 53, 54; 63, 64; 73, 74; 83, 84; 93, 94; 604, 
605, 606, 607, 608, 609, 610, 611; 704, 705, 706, 707, 708, 709, 710, 711; 1004, 
1005, 1006,1007, 1008, 1009, 1010, 1011) are blades. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 13, wherein the stiffness 
softening effect, i.e. negative nonlinearity, of some of said elements (1798, 1799; 
1898, 1899; 1998, 1999; 1198, 1199; 1298, 1299; 1398, 1399; 43, 44; 53, 54; 63, 
64, 73, 74; 83, 84; 93, 94) is canceled by the stiffness hardening, i.e. positive 
nonlinearity, of other of said elements (1705; 1805; 1905; 1105; 1205; 1305; 45; 
55; 65; 75; 85; 95). 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 14, wherein said point (G) 
coincides with the center of mass of the oscillating body in orthogonal projection 
onto said plane parallel to the oscillation plane. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 14, wherein in orthogonal 
projection onto said plane parallel to the oscillation plane the center of mass ofthe 
oscillating body is offset relative to said point in order to compensate for the effect 
of the mass of the rigid intermediate body(ies) on the sensitivity of the oscillator 


frequency to gravity. 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 16, wherein the half angle (a) 


between the elements of the/each said pair of elements is smaller than 22.52, 


Mechanical oscillator according to any of claims 1 to 17, said mechanical oscillator 
being monolithic. 
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19. Timepiece comprising a mechanical oscillator according to any preceding claim. 


20. Timepiece according to claim 19, wherein the combination of the stiffness softening 
5 effect, ¡.e. negative nonlinearity, of some of said elements (1798, 1799; 1898, 1899; 
1998, 1999; 1198, 1199; 1298, 1299; 1398, 1399; 43, 44; 53, 54; 63, 64, 73, 74; 
83, 84; 93, 94) and the stiffness hardening effect, ¡.e. positive nonlinearity, of other 
of said elements (1705; 1805; 1905; 1105; 1205; 1305; 45; 55; 65; 75; 85; 95) is 
opposite to the nonlinear effect of all of the mechanisms interacting with the 

10 oscillator, specially, the escapement. 
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